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1. SAdan programmeres 1

1.1. LCP-betjeningspanel

1.1.1. Sadan betjenes det grafiske LCP (GLCP)
Fglgende instruktioner geelder for det grafiske lokalbetjeningspanel (LCP 102).

GLCP er opdelt i fire funktionsgrupper:
1. Grafisk display med statuslinjer.

2. Menu-taster og indikatorlamper (LED'er) — valg af tilstand, aendring af parametre og skift
mellem displayfunktioner.

Navigationstaster og indikatorlamper (LED'er).

4, Betjeningstaster og indikatorlamper (LED'er).
Grafisk display:

LCD-displayet er bagbelyst og har i alt 6 alfanumeriske linjer. Samtlige data, der vises i LCP, kan
vise op til fem driftsvariabler i [Status]-tilstand.

Displaylinjer:

a.  Statuslinje: Statusmeddelelser,

150BA018.13
der viser ikoner og grafik.1
b. Linje 1-2: Operatgrdatalinjer med L
brugerdefinerede eller brugervalgte S — .
data og variabler. Der kan tilfgjes op
til én linje ekstra ved at trykke pa ta- 1 43,5 b
sten [Status].1 L
Run OK _c
C. Statuslinje: Statusmeddelelser = = = =
med it | HEEE

N
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Displayet er opdelt i 3 dele:

Den gverste del (a) viser status i statustilstand eller op til 2 variabler i andre tilstande end status
og i tilfeelde af alarmer/advarsler.

Den aktive opsaetningsnummer (valgt som Aktiv opsaetning i par. 0-10) vises. Ved programmering
af en anden opsaetning end den aktive opseetning vises nummeret pd den opsaetning, der pro-
grammeres, til hgjre i parentes.

Den midterste del (b) viser op til 5 variabler med tilhgrende enheder uanset status. I tilfaelde af
alarm/advarsel vises advarslen i stedet for variablerne.

Der kan veelges mellem tre forskellige statusudlaesningsdisplays ved at trykke pa tasten [Status].
Driftsvariabler med forskellig formatering vises i hvert enkelt statusskeermbillede — se nedenfor.

Der kan sammenkaedes adskillige veerdier eller mélinger til hver af de viste driftsvariabler. Veer-
dierne/malingerne, der skal vises, kan defineres via par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 og 0-24, som er
tilgeengelige via [QUICK MENU], "Q3 Funktionsopsaetninger", "Q3-1 Generelle indstillinger",
"Q3-13 Displayindstillinger".

Hver udlzest parameter for vaerdier/parametre, der er valgt i par. 0-20 til 0-24, har en szerskilt
skala og seerskilte cifre efter et eventuelt decimaltegn. Ved en stgrre numerisk veerdi for en pa-
rameter vises der faerre cifre efter decimaltegnet.

Ex.: stremudlaesning

5,25 A; 15,2 A 105 A.

Statusdisplay I:

Denne udlaesningstilstand bruges som stan-
dard efter start eller initialisering.

Benyt [INFQ] for at f& oplysninger om vaerdi-
en/mélingen der er keedet til de viste drifts-
variabler (1.1, 1.2, 1.3, 2 og 3).

Se de driftsvariabler, der vises i displayet, i
denne illustration. 1.1, 1.2 og 1.3 vises i lille
stgrrelse. 2 og 3 vises med mellemstor stgr-
relse.

Statusdisplay 11:
Se de driftsvariabler (1.1, 1.2, 1.3 og 2), der
vises i displayet, i denne illustration.

LILH]
Z07RFM B225A 24.4kW

130BP062.10

I eksemplet er Hastighed, Motorstrgm, Motor- 6-9Hz @
effekt og Frekvens valgt som variabler i fgrste @
og anden linje. FAuto Remote Running @

1.1, 1.2 og 1.3 vises med smét. 2 vises med @
stgrre tegn.
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Statusdisplay I11:

I denne tilstand vises haendelse og handling
for Smart Logic Control. Yderligere oplysnin-
ger findes i afsnittet Smart Logic Control.

130BP063.10

Den nederste del angiver altid frekvensom-
formerens tilstand i statustilstand.

Justering af displayets kontrast

Tryk pd [status] og [A] for at gare displayet mgrkere
Tryk pé [status] og ['¥] for at ggre displayet lysere

130BP074.10

tPwr.card temp [W23]

Bottom section < Auto R te Burining.

Indikatorlamper (LED'er):

Ved overskridelse af visse graenseveerdier taendes alarm- og/eller advarselslampen. En status og
en alarmtekst vises i betjeningspanelet.

Spaendingslampen aktiveres, nar frekvensomformeren forsynes med netspaending eller via en DC-
busklemme eller ekstern 24 V-forsyning. Samtidig er bagbelysningen taendt.

. Grgn LED/Teendt: Styredelen funge-

rer.
. Gul LED/Advarsel: Angiver en advar- g
sel. Warn.
. Blinkende rgd LED/Alarm: Angiver e
en alarm. 130BP040.10

GLCP-taster

Menu-taster

Menu-tasterne er opdelt i funktioner. Tasterne
under displayet og indikatorlamperne benyt- i ) A :
tes til parameteropsaetning, herunder valg af 130BP045. 1¢
displayets visning under normal drift.

[Status]

angiver status for frekvensomformeren og/eller motoren. Der kan veelges 3 forskellige udlaesnin-
ger ved at trykke pd [Status]-tasten:

5-linjeudlaesninger, 4-linjeudlaesninger eller Smart Logic Control.
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Brug [Status] til at veelge visningstilstanden eller til at skifte tilbage til displaytilstand fra enten
kvikmenu-tilstand, hovedmenu-tilstand eller alarmtilstand. Desuden bruges [Status]-tasten til at
skifte mellem enkelt og dobbelt udlaesningstilstand.

[Kvikmenu]
giver mulighed for hurtig opseetning af frekvensomformeren. De mest almindelige HVAC-
funktioner kan programmeres her.

Kvikmenuen [Quick Menu] bestér af:

- Min personlige menu
- Hurtig opseaetning

- Funktionsopsaetning
- Valgte sendringer

- Logposter

Funktionsopsaetningen giver mulighed for hurtig og nem adgang til alle parametre, der kraeves til
de fleste HVAC-applikationer, herunder de fleste former for VAV- og CAV-forsyning og returven-
tilatorer, kgletdrnsventilatorer; primaere, sekundaere og kondensatorvandpumper og andre pum-
pe-, ventilator- og kompressorapplikationer. Blandt andre funktioner omfatter den ogsa parametre
til valg af de variabler, der skal vises i LCP, digitale preset-hastigheder, skalering af analoge re-
ferencer, lukket slgjfe-applikationer med en enkelt zone og med flere zoner og specifikke funkti-
oner med vedr. ventilatorer, pumper og kompressorer.

Kvikmenu-parametrene kan andres umiddelbart, medmindre der er oprettet en adgangskode via
par. 0-60, 0-61, 0-65 eller 0-66.
Det er muligt at skifte direkte mellem kvikmenu-tilstand og hoved-menutilstand.

[Main Menu]

Anvendes til programmering af alle parametre. Hovedmenu-parametrene er direkte tilgeengelige,
medmindre der er oprettet en adgangskode via par. 0-60, 0-61, 0-65 eller 0-66. Til de fleste HVAC-
applikationer er det ikke ngdvendigt at have adgang til hovedmenu-parametrene. I stedet giver
kvikmenuen, Hurtig opseetning og Funktionsopszetning den enkleste og hurtigste adgang til de
parametre, der typisk vil veere ngdvendige.

Det er muligt at skifte direkte mellem hovedmenu-tilstand og kvikmenu-tilstand.
Parametergenvejen kan udfgres ved at holde tasten [Main Menu] nede i 3 sekunder. Parame-
tergenvejen giver direkte adgang til enhver parameter.

[Alarm Log]

Viser en alarmliste med de fem seneste alarmer (nummereret fra A1-A5). Der fas yderligere op-
lysninger om en alarm ved at bruge piletasterne til at navigere til alarmnummeret og trykke pd
[OK]. Du far nu oplysninger om frekvensomformerens tilstand, umiddelbart fgr alarmtilstanden
opstod.

Alarmlog-knappen pa LCP ggr det muligt at f& adgang til bdde alarmloggen og vedligeholdelses-
loggen.
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[Back]
Farer dig tilbage til det foregdende trin eller
lag i navigationsstrukturen.

[Cancel]
Annullerer den seneste eendring eller kom-
mando, sd leenge displayet ikke har aendret

sig.

Danfiss

1. Sddan programmeres

[Info]

Viser oplysninger om en kommando, en para-
meter eller en funktion i et vilkérligt display-
vindue. [Info] giver detaljerede oplysninger,
nar der er brug for dem.

Afslut info-tilstanden ved at trykke p& enten
[Info], [Back] eller [Cancel].

Navigationstaster

De fire navigationspile bruges til at navigere
mellem de forskellige valgmuligheder i
[Quick Menu], [Main Menu] og [Alarm
Log]. Brug tasterne til at flytte markgren.

[OK] benyttes til at veelge en parameter, som
er markeret ved hjeelp af markgren og til at
aktivere sendringen af en parameter.

Tasterne til lokal betjening er placeret ne-
derst i betjeningspanelet.

[Hand On]

130BT117.10

130BP046.10

Giver mulighed for at styre frekvensomformeren via GLCP. [Hand on] starter ogsd motoren, og
det er nu muligt at angive motorhastighedsdata ved hjzelp af piletasterne. Tasten kan vaelges som
Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-40 [Hand on]-tast p& LCP.

De fglgende styresignaler vil stadig vaere aktive, ndr [Hand on] er aktiveret:

. [Hand on] — [Off] — [Auto on]
. Nulstil
. Frilgbstop inverteret

. Reversering

. Veelg opsaetning, Isb — Vaelg opsaetning, msb

. Stopkommando fra seriel kommunikation

. Hurtigt stop

. DC-bremse
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NB!
Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjzelp af styresignaler eller en seriel bus,
tilsideseetter en "start"-kommando via LCP.

[Off]

Standser den tilsluttede motor. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par.
0-41 [Off]-tast p& LCP. Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og [Off]-tasten er inaktiv,
kan motoren kun stoppes ved afbrydelse af spaendingen.

[Auto On]

Ggr det muligt at styre frekvensomformeren via styreklemmerne og/eller seriel kommunikation.
N&r et startsignal aktiveres pd styreklemmerne og/eller bussen, startes frekvensomformeren. Ta-
sten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-42 [Auto on]-tast p& LCP.

NB!
Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgangssignaler har hgjere prioritet
end styretasterne [Hand on] — [Auto on].

[Nulstil]
Anvendes til nulstilling af frekvensomformeren efter en alarm (trip). Den kan vaelges som Aktive-
ret[1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-43 Reset-taster pd LCP.

Parametergenvejen kan udfgres ved at holde tasten [Main Menu] nede i 3 sekunder. Parame-
tergenvejen giver direkte adgang til enhver parameter.
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1.1.2. Sadan betjenes numerisk LCP (NLCP)

Den fglgende vejledning geelder for NLCP
(LCP 101).
Betjeningspanelet er opdelt i fire funktions-

grupper: . [ e
1. Numerisk display.

130BA181.10

2. Menu-taster og indikatorlamper 2
(LED'er) — aendring af parametre og
skift mellem displayfunktioner.

3. Navigationstaster og indikatorlam-

per (LED'er). N
4, Betjeningstaster og indikatorlamper
(LED'er).
Illustration 1.1: Numerisk LCP (NLCP)
NB!
Parameterkopiering er ikke mu- TT
lig med det numeriske LCP-be- - =i
tjeningspanel (LCP 101).

Veelg en af de fglgende tilstande:
Statustilstand: Viser status for frekvensom- Tllustration 1.2: Eksempel p& statusdisplay
formeren eller motoren.

Hvis der forekommer en alarm, skifter NLCP
- - BEEEE
automatisk til statustilstand. B b i
Der kan vises en raekke alarmer. h
Kvikopseetning eller hovedmenu-til-
stand: Displayparametre og parameterind-
stillinger. Illustration 1.3: Eksempel pd alarmdisplay
Indikatorlamper (LED'er): Menu-tast
. Grgn LED/Tzendt: Angiver, om sty- [Menu] Veelg en af de fglgende tilstande:
redelen er taendt. . Status
. Gul LED/Adv.: Angiver en advarsel. . Hurtig opseetning
. Blinkende rgd LED/Alarm: Angiver . Hovedmenu
en alarm.

Main Menu benyttes til programmering af samtlige parametre.

Parametrene er umiddelbart tilgaengelige, medmindre der er oprettet adgangskode via par. 0-60,
0-61, 0-65 eller 0-66.

Hurtig opseetning benyttes til opsaetning af frekvensomformeren kun ved hjaelp af de mest
ngdvendige parametre.

Parameterveerdierne kan aendres ved hjzelp af pil op og pil ned, nér vaerdien blinker.

Veelg Hovedmenu ved at trykke pd [Menu]-tasten flere gangen, indtil Hovedmenu-LED'en teendes.
Veelg parametergruppen [xx-__], og tryk pa [OK]

Vealg parameteren [__-xx] , og tryk pa [OK]

Hvis parameteren er en array-parameter, veelges array-nummeret efterfulgt af tryk p& [OK]
Velg den gnskede dataveerdi, og tryk pa [OK]

Navigationstaster [Back]til at g& bagleens

MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 9



1. Sadan programmeres M VLT® HVAC Drive Programming Guide

Pile [V] [ A] -tasterne bruges til at navigere imellem parametergrupper, parametre og inden for
parametre.

[OK] benyttes til at vaelge en parameter, som er markeret ved hjzelp af markgren og til at aktivere
aendringen af en parameter.

o
=
I
~
=}
o
o
Q
@
=

Betjeningstaster
Tasterne til lokal betjening er placeret nederst
i betjeningspanelet.

130BP046.10

Tllustration 1.5: Betjeningstaster i det numeriske
betjeningspanel (NLCP)

[Hand on] giver mulighed for at styre frekvensomformeren via LCP. [Hand on] starter ogsd mo-
toren, og det er nu muligt at angive motorhastighedsdata ved hjzelp af piletasterne. Tasten kan
vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-40 [Hand on]-tast p& LCP.

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjeelp af styresignaler eller en seriel bus, tilsideszetter en
"start"-kommando, der afgives via LCP.
De fglgende styresignaler vil stadig vaere aktive, ndr [Hand on] er aktiveret:

. [Hand on] — [Off] — [Auto on]

. Nulstil

. Frilgbsstop inverteret

o Reversering

. Veelg opsaetning, Isb — Vaelg opsaetning, msb
. Stopkommando fra seriel kommunikation

. Hurtigt stop

. DC-bremse

[Off] standser den tilsluttede motor. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0]
via par. 0-41 [Off]-tast p4 LCP.
Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og [Off]-tasten er inaktiv, kan motoren stoppes,
ved at afbryde netforsyningen.

[Auto on] ggr det muligt at styre frekvensomformeren via styreklemmerne og/eller seriel kom-
munikation. N&r et startsignal aktiveres pd styreklemmerne og/eller bussen, startes frekvensom-
formeren. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-42 [Auto on]-tast
pé LCP.

10 MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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NB!
Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgangssignaler har hgjere prioritet
end styretasterne [Hand on] [Auto on].

[Reset] benyttes til nulstilling af frekvensomformeren efter en alarm (trip). Den kan vaelges som
Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-43 Reset-taster pd LCP.

1.1.3. Hurtig overfagrsel af parameterindstillinger mellem flere fre-
kvensomformere

N&r opsaetningen af en frekvensomformer er
gennemfgrt, anbefaler vi, at du gemmer da-

N
taene i LCP eller pd en pc ved brug af MCT 10
T

setup software.

150BA027.10

Datalagring i LCP:

1.
2.
3.
4.

G4 til par. 0-50 LCP-kopi
Tryk p& [OK]-tasten
Vaelg "Alle til LCP"

Tryk pd [OK]-tasten

Samtlige parameterindstillinger lagres nu i LCP, hvilket angives af statuslinjen. Tryk p& [OK], ndr
100 % er ndet.

Du kan derefter tilslutte LCP til en anden frekvensomformer og kopiere parameterindstillingerne
til denne frekvensomformer.

Dataoverfarsel fra LCP til frekvensomformer:

1.
2.
3.
4.

G4 til par. 0-50 LCP-kopi
Tryk p& [OK]-tasten
Veelg "Alle fra LCP"
Tryk pd [OK]-tasten

Parameterindstillinger, der er lagret i LCP, overfgres nu til frekvensomformeren, hvilket angives i
statuslinjen. Tryk pa [OK], nér 100 % er ndet.
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Danfiss

1.1.4. Parameteropseetning

Frekvensomformeren kan anvendes til praktisk talt alle opgaver, hvilket er grunden til, at antallet
af parametre er ganske stort. Serien giver mulighed for at veelge mellem to programmeringstil-
stande — en kvikmenu-tilstand og en Hovedmenu-tilstand.

Sidstnaevnte giver adgang til samtlige parametre. Fgrstnaevnte farer brugeren gennem nogle fa
parametre, som ggr det muligt at programmere langt de fleste HVAC-applikationer.
Uanset valg af programmeringsmdde kan parametre sendres i badde hovedmenutilstand og kvik-

VLT® HVAC Drive Programming Guide

menutilstand.

1.1.5. Quick Menu-tilstand

12

Parameterdata

Det grafiske display (GLCP) giver adgang til
samtlige parametre, der er anfgrt under kvik-
menuerne. Det numeriske display (NLCP) gi-
ver kun adgang til parametrene i Hurtig
opsaetning. For at indstille parametre ved
hjeelp af knappen [Quick Menu] - brug falgen-
de procedure ved angivelse eller sendring af
parameterdata eller -indstillinger:

1.  Tryk p& Quick Menu-tast

2. Brug knapperne [4] og [ v] til at finde
den parameter, du vil e&ndre

Tryk pé [OK]

4, Brug knapperne [4] og [v] for at
vaelge den korrekte parameterind-
stilling

Tryk pd [OK]

6. Anvend [«] og [>]-knapperne til at
veelge et andet ciffer inden for en
parameterindstilling

7.  Detfremhaevede omréde angiver det
valgte ciffer til aendring

8.  Tryk pé knappen [Cancel] for at til-
sideszette aendringen, eller tryk pa
[OK] for at godkende aendringen og
angive den nye indstilling

Eksempel pd &endring af parameterdata
Antag, at parameter 22-60 Kilrembrudsregi-
strering er sat til [Off]. Hvis du imidlertid vil
overvdge ventilatorkilremmens tilstand - brud
eller ej - ifglge den fglgende procedure:

1. Tryk pd kvikmenu-tasten

2. Velg Funktionsopsaetning med
knappen [v]

Tryk pd [OK]

4, Veelg Applikationsindstillinger med
knappen [v]

5. Tryk pa [OK]

6.  Tryk p& [OK] igen for Ventilatorfunk-
tioner

7.  Velg Kilrembrudsfunktion ved at
trykke pa [OK]

8. Veelg [2] Trip med knappen [v]

Frekvensomformeren vil nu trippe, hvis der
registreres et ventilatorkilremsbrud.

Veelg [My Personal Menu] for kun at fa vist de parametre, der er forvalgt og programmeret som
personlige parametre. Producenten af en AHU eller pumpe kan f.eks. have forprogrammeret ud-
styret til at figurere i Min personlige menu under idriftsaetning pd fabrikken for at lette idriftsaet-
ningen/finjusteringen. Disse parametre veelges i par. 0-25 Min personlige menu. Der kan
programmeres op til 20 forskellige parametre i denne menu.

Hvis [No Operation] er valgt i par. Klemme 27 Digital indgang, er det ikke ngdvendigt med en
tilslutning til +24 V pa klemme 27 for at aktivere start.
Hvis [Coast Inverse] (standardvaerdi fra fabrikken) er valgt i par. Klemme 27, Digital indgang, er
en tilslutning til +24V ngdvendig for at muligggre start.

Veelg [Changes Made] for at f& oplysninger om:
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. de seneste 10 eendringer. Brug pil op/ned til at skifte mellem de 10 senest andrede
parametre.

. de aendringer, der er foretaget siden fabriksindstillingen.

Vaelg [Loggings] for at f& oplysninger om displaylinjeudlaesningerne. Oplysningerne vises som
grafer.

Kun de parametre, der er valgt i par. 0-20 til par. 0-24, kan vises. Der kan lagres op til 120 prgver
i hukommelsen til senere brug.

Effektiv parameteropseetning til HVAC-
applikationer

Parametrene kan uden videre opsaettes til langt de fleste HVAC-applikationer udelukkende ved
hjeelp af optionen [Quick Menu].

Ved tryk p& [Quick Menu] vises listen over de forskellige omrader, der findes i kvikmenuen. Se
ogsa tegning 6.1 herunder og tabellerne Q3-1 til Q3-4 i det fglgende afsnit Funktionsopsaetnin-
ger.

Eksempler pa brug af optionen Hurtig
opseetning ZEIRPM BO9M
Antag, at du vil indstille rampe-ned-tiden til Ok e et

100 sekunder!t | | e = :

130BF0G4. 11

1.  Tryk p& [Quick Setup]. Den fgrste 0 Hurtig ':'F'Saefm"g
par. 0-01 Sprog i Hurtig opsaetning 02 Yalgte ndringsr

viser sig Dk Logposter
2. Tryk pd [v] gentagne gange indtil
par. 3-42 Rampe 1, Rampe-ned-tid

viser en standardindstilling p& 20 se- Illustration 1.6: Visning af kvikmenu.

kunder

Tryk pd [OK] Menuen Hurtig opsaetning giver adgang til 12
4. Anvend [«]-knappen for at markere af frekvensomformerens vigtigste opsaet-

det tredje ciffer for kommaet ningsparametre. Efter programmering vil fre-
5. Ved hjeelp af [a]-knappen kan '0' kvensomformeren i de fleste tilfaelde veere

andres til '1" klar til drift. De 12 (se fodnoten) parametre i

kvikmenu vises i nedenstdende tabel. Der fin-
des en udfarlig beskrivelse af funktionen i pa-
rameterafsnittene i denne manual.

6. Benyt knappen [>] for at fremhaevet
tallet '2'

7. Udskift '2' med '0' med knappen [v]
8.  Tryk pd [OK]

Den nye rampe ned-tid er nu indstillet til 100
sekunder.

Det anbefales at gennemfgre opsaetningen i
den viste raekkefalge.

NB!

Der findes en udfgrlig beskrivel-
se af funktionen i parameteraf-
snittene i denne betjeningsvej-
ledning.
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i i *Det viste display afhaenger af de i parameter
Par.- Betegnelse E::T € 0-02 og 0-03 trufne valg. Standardindstillin-
0-01 S gen af parameter 0-02 og 0-03 afhaenger af
1-20 Mprtog Frekt KW det geografiske omréde, frekvensomformeren
121 Motoreﬁekt* [hk] er leveret til, men de kan omprogrammeres
otoretie . [hk] efter behov.
1-22 Motorspaending [V]
1-23 Motorfrekvens [Hz]
1-24 Motorstrgm [A]
1-25 Nominel motorhastighed [0/
MIN]
3-41 Rampe 1, rampe-op-tid [s]
3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid [s]
4-11 Motorhastighed, lav graen- [O/
se MIN]
4-12 Motorhastighed, lav green- [Hz]
se*
4-13 Motorhastighed, hgj graen- [0/
se MIN]
4-14 Motorhastighed, hgj graen- [Hz]
se*
3-11 Jog-hastighed* [Hz]
5-12 Klemme 27, digital indgang
5-40 Funktionsrelae
Tabel 1.1: Hurtig opsaetning-parametre
Parametre for funktionen Hurtig opseet-
ning:
0-01 Sprog
Option: Funktion:
Angiver det sprog, der skal anvendes i displayet.
Frekvensomformeren kan leveres med 4 forskellige sprogpak-
ker. Engelsk og tysk er indeholdt i alle pakkerne. Engelsk kan
ikke slettes eller redigeres.
[0] *  Engelsk Er inkluderet i sprogpakke 1-4
[1] Tysk Er inkluderet i sprogpakke 1-4
[2] Fransk Er inkluderet i Sprogpakke 1
[3] Dansk Inkluderet i sprogpakke 1
[4] Spansk Inkluderet i sprogpakke 1
[5] Italiensk Inkluderet i sprogpakke 1
[6] Svensk Inkluderet i sprogpakke 1
[7] Hollandsk Inkluderet i sprogpakke 1
[10] Kinesisk Sprogpakke 2
[20] Finsk Inkluderet i sprogpakke 1
[22] Engelsk (USA) Er inkluderet i Sprogpakke 4
[27] Graesk Inkluderet i sprogpakke 4
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[28] Portugisisk Inkluderet i sprogpakke 4
[36] Slovensk Er inkluderet i Sprogpakke 3
[39] Koreansk Inkluderet i sprogpakke 2
[40] Japansk Inkluderet i sprogpakke 2
[41] Tyrkisk Inkluderet i sprogpakke 4

[42] Traditionelt kinesisk  Inkluderet i sprogpakke 2

[43] Bulgarsk Inkluderet i sprogpakke 3
[44] Serbisk Inkluderet i sprogpakke 3
[45] Rumaensk Inkluderet i sprogpakke 3
[46] Ungarsk Inkluderet i sprogpakke 3
[47] Tjekkisk Inkluderet i sprogpakke 3
[48] Polsk Inkluderet i sprogpakke 4
[49] Russisk Inkluderet i sprogpakke 3
[50] Thai Inkluderet i sprogpakke 2

[51] Bahasa-indonesisk Inkluderet i sprogpakke 2

1-20 Motoreffekt [kW]

Range: Funktion:

Stgrrel- [0,09 - 500 kW] Indtast den nominelle motoreffekt i kW, jeevnfar motorens ty-
sesrela- peskiltdata. Standardveerdien svarer til apparatets nominelle
teret* udgangseffekt.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.
Afhaengig af valgene foretaget i par. 0-03 Regionale indstillin-
ger bliver enten par. 1-20 eller par. 1-21 Motoreffekt gjort
usynlig.

1-21 Motoreffekt [hk]

Range: Funktion:

Stgrrel- [0,09 - 500 hk] Indtast den nominelle motoreffekt i hk, jeevnfgr motorens ty-
sesrela- peskiltdata. Standardveerdien svarer til apparatets nominelle
teret* udgangseffekt.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.
Afhaengig af valgene foretaget i par. 0-03 Regionale indstillin-
ger bliver enten par. 1-20 eller par. 1-21 Motoreffekt gjort
usynlig.
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1-22 Motorspaending

Range: Funktion:

Stgrrel- [10 - 1000 V] Indtast den nominelle motorspaending, jeevnfgr motorens type-
sesrela- skiltdata. Standardveerdien svarer til apparatets nominelle ud-
teret* gangseffekt.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

1-23 Motorfrekvens

Range: Funktion:

Stgrrel- [20 - 1000 Hz] Veelg den motorfrekvensveerdi, der fremgdr af motorens type-
sesrela- skiltdata. Ved 87 Hz-drift med 230/400 V-motorer skal typeskil-
teret* tdataene indstilles til 230 V/50 Hz. Tilpas par. 4-13 Motorha-

stighed, hgj graense [O/MIN] og par. 3-03 Maksimumreferen-
ce til 87 Hz-applikationen.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

1-24 Motorstrgm

Range: Funktion:

Stgrrel- [0,1 - 10000 A] Indtast den nominelle motorstrgm, som fremgér af motorens
sesrela- typeskiltdata. Dataene bruges til beregning af motormoment,
teret* termisk motorbeskyttelse osv.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

1-25 Nominel motorhastighed

Range: Funktion:

Stgrrel- [100 - 60,000 O/MIN] Indtast den nominelle hastighed, som fremgdr af motorens ty-
sesrela- peskiltdata. Dataene bruges til beregning af automatisk motor-
teret* kompensering.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

3-11 Jog-hastighed [Hz]

Range: Funktion:

Stgrrel- [0 - 1000 Hz] Jog-hastigheden er en fast udgangshastighed, som frekvens-
sesrela- omformeren kgrer med, nér Jog-funktionen aktiveres.

teret* Se ogsé par. 3-80.

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid

Range: Funktion:

3 s* [1-3600 s] Indtast rampe-op-tiden, dvs. accelerationstiden fra 0 O/MIN. til
den nominelle motorhastighed nm,n (par. 1-25). Veelg en rampe-
op-tid, sdledes at udgangsstrgmmen ikke overstiger strgm-
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graensen i par. 4-18 under rampning. Se rampe-ned-tid i par.
3-42.

tacc X nnormf par.1 — 25]. ]

par.3 - 41 = Arefl O/MIN.] L

RPM |

P 4-13
Hej
graense

Referencer— — —$— - ./1
|

P 1-25
Motor-
hastighed

130BA169.11

Pa-11

N
0

|
|
t
| |
| |
Lav | }
graense 1| 1
[ 1
Il I
|1 |
- ! l ! -
| L T I
P 3-+1 | | lp3-%2 |Tid
Rampe (X), | | | IRampe (X), |
lop-tid (accly | | | Ined-tid (dec.)
| | e
!<—tacc —l l—— tdec —=

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid

Range:
3¢%  [1-3600s]

Funktion:

Indtast rampe ned-tiden, dvs. decelerationstiden fra den nomi-
nelle motorhastighed nwn (par. 1-25) til 0 O/MIN. Veelg en
rampe-ned-tid, séledes at der ikke opstar overspaending i vek-
selretteren p& grund af regenererende drift af motoren, og s&
den genererede strgm ikke overstiger den strgmgraense, der er
defineret i par. 4-18. Se rampe-op-tid i par. 3-41.

tdec X nnorm [ par.1 — 25],
AreflLO/MIN.] -

par.3 —42 =

4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN]

Range:

Starrel- [0 - 60,000 O/MIN]
sesrela-

teret*

Funktion:

Indtast minimumgreensen for motorhastigheden. Motorhastig-
hed, lav greense kan indstilles, s& den svarer til producentens
anbefalede minimummotorhastighed. Motorhastighed, lav
graense mé ikke overstige indstillingerne i par. 4-13 Motorha-
stighed, haj graense [O/MIN].

4-12 Motorhastighed, lav greense [Hz]

Range:

Stgrrel- [0 - 1000 Hz]
sesrela-

teret®

Funktion:

Indtast minimumgraensen for motorhastigheden. Den lave
graense for motorhastigheden kan indstilles, s& den svarer til
motorakslens mindste udgangsfrekvens. Den lave motorhastig-
hedsgraense mé ikke overstige indstillingen i par. 4-14 Motor-
hastighed, haj graense [Hz].

MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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4-13 Motorhastighed, hgj greense [O/MIN]

Range: Funktion:

Stgrrel- [0 - 60,000 O/MIN]  Indtast maksimumgraensen for motorhastighed. Motorhastig-
sesrela- hed, hgj graense, kan indstilles, s& den svarer til producentens
teret* maksimale nominelle motorhastighed. Motorhastighed, hgj

graense skal overstige indstillingen i par. 4-11 Motorhastighed,
lav graense [O/MIN]. Kun par. 4-11 eller 4-12 vises, hvilket af-
haenger af andre parametre indstillet i hovedmenuen og de
fabriksindstillinger, der er betinget af den globale geografiske
lokalitet.

NB!
Frekvensomformerens udgangsfrekvens ma ikke antage en veerdi hgjere end 1/10
af koblingsfrekvensen.

4-14 Motorhastighed, hgj greense [Hz]

Range: Funktion:

Stgrrel- [0 - 1000 Hz] Indtast maksimumgraensen for motorhastighed. Den hgje mo-
sesrela- torhastighedsgraense kan indstilles, s& den svarer til producen-
teret* tens anbefalede maksimumfrekvens for motorakslen. Den hgje

motorhastighedsgreense skal overstige indstillingen i par. 4-12
Motorhastighed, lav greense [Hz]. Kun par. 4-11 eller 4-12 vises,
hvilket afhaenger af andre parametre indstillet i hovedmenuen
og de fabriksindstillinger, der er betinget af den globale geo-
grafiske lokalitet.

NB!
Den maks. udgangsfrekvens mé& ikke overstige 10 % af vekselretterens koblings-
frekvens (par. 14-01).

1.1.6. Funktionsopseetninger

Funktionsopsaetningen giver mulighed for hurtig og nem adgang til alle parametre, der kraeves til
de fleste HVAC-applikationer, herunder de fleste former for VAV- og CAV-forsyning og returven-
tilatorer, kgletdrnsventilatorer; primaere, sekundaere og kondensatorvandpumper og andre pum-
pe-, ventilator- og kompressorapplikationer.
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Sadan abnes funktionsopsaetningen — eksempel

o
9
wn
“
a
o
o
(2]
Q

130BT110.10

Tllustration 1.7: Trin 1: Taend frekvensomforme- Illustration 1.12: Trin 6: Veelg parameter 6-50
ren (gule LED-lamper) Klemme 42, udgang. Tryk pa [OK].

130BT111.10
130BT116.10

Tllustration 1.8: Trin 2: Tryk pd knappen [Quick Illustration 1.13: Trin 7: Brug pil op/ned til at veel-
Menu] (Kvikmenuens valgmuligheder vises). ge mellem de forskellige valgmuligheder. Tryk pd
[OK].

130BT112.10

Tllustration 1.9: Trin 3: Brug pil op/ned til at rulle
ned til Funktionsopsaetninger. Tryk pd [OK].

130BT113.10

Illustration 1.10: Trin 4: Funktionsopsaetningens
valgmuligheder vises. Vaelg 03-1 Generelle indstil-
linger. Tryk p& [OK].

130BT114.10

Tllustration 1.11: Trin 5: Brug pil op/ned til at rulle
ned til f.eks. 03-11 Analoge udgange. Tryk pd
[OK].
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Funktionsopsaetningsparametrene er grupperet pd folgende made:

Q3-1 Generelle indstillinger
Q3-11 Analog udgang Q3-12 Urindstillinger

Q3-10 Avancerede moto-
rindstillinger

Q3-13 Displayindstillinger

1-90 Termisk motorbeskyt-
telse
1-93 Termistorkilde

6-50 Klemme 42, udgang 0-70 Indstil dato og klokke-
sleet

0-71 Datoformat

0-20 Displaylinje 1,1, lille

6-51 Klemme 42, udgang
maks. skalering

6-52 Klemme 42, udg. min.
skal.

0-21 Displaylinje 1,2, lille

1-29 Automatisk motortil-
pasning
14-01 Koblingsfrekvens

0-72 Tidsformat 0-22 Displaylinje 1,3, lille
0-74 DST/sommertid
0-76 Sommertid start
0-77 Sommertid slut

0-23 Displaylinje 2, stor
0-24 Displaylinje 3, stor
0-37 Displaytekst 1
0-38 Displaytekst 2
0-39 Displaytekst 3

Q3-2 Aben slgjfe-indstillinger
Q3-21 Analog reference

Q3-20 Digital reference

3-02 Minimumreference
3-03 Maksimumreference
6-10 Klemme 53, lav spaending

3-02 Minimumreference
3-03 Maksimumreference
3-10 Preset-reference

5-13 Klemme 29, digital indgang
5-14 Klemme 32, digital indgang
5-15 Klemme 33, digital indgang

6-11 Klemme 53, hgj spaending
6-14 Klemme 53, lav ref./feedbackvaerdi
6-15 Klemme 53, hgj ref./feedbackvaerdi

Q3-3 Lukket slgjfe-indstillinger

Q3-30 Enkelt zone int. S.
1-00 Konfigurationstilstand
20-12 Reference-/feedbackenhed

3-02 Minimumreference

3-03 Maksimumreference

6-24 Klemme 54, lav ref./feedbackvaer-
di

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedbac-
kveerdi

6-26 Klemme 54, filtertidskonstant

6-27 Klemme 54 Live zero
6-00 Live zero, timeoutperiode
6-01 Live zero, timeoutfunktion

20-81 PID normal/inverteret styring
20-82 PID-starthastighed [O/MIN]

20-21 Seetpunkt 1
20-93 PID-proportionalforstaerkning
20-94 PID-integrationstid

Q3-31 Enkelt zone ekst. S
1-00 Konfigurationstilstand
20-12 Reference-/feedback

3-02 Minimumreference
3-03 Maksimumreference
6-10 Klemme 53, lav spaending

6-11 Klemme 53, hgj spaending

6-14 Klemme 53, lav ref./feedbackvaer-
di

6-15 Klemme 53, hgj ref./feedbac-
kveerdi

6-24 Klemme 54, lav ref./feedbackvaer-
di

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedbac-
kveerdi

6-26 Klemme 54, filtertidskonstant
6-27 Klemme 54 Live zero

6-00 Live zero, timeoutperiode
6-01 Live zero, timeoutfunktion
20-81 PID normal/inverteret styring

20-82 PID-starthastighed [O/MIN]

Q3-32 Multi-zone/avanceret
1-00 Konfigurationstilstand
20-12 Reference-/feedbackenhed

3-02 Minimumreference
3-03 Maksimumreference
3-15 Reference 1-kilde

3-16 Reference 2-kilde

20-00 Feedback 1-kilde

20-01 Feedback 1-tilpasning
20-03 Feedback 1-kilde

20-04 Feedback 2-konvertering

20-06 Feedback 3-kilde
20-07 Feedback 3-konvertering

6-10 Klemme 53, lav spaending

6-11 Klemme 53, hgj spaending

6-14 Klemme 53, lav ref./feedbac-
kveerdi

20-93 PID-proportionalforstaerkning
20-94 PID-integrationstid

4-56 Advarsel om lav feedback

4-57 Advarsel om hgj feedback

20-20 Feedbackfunktion
20-21 Seetpunkt 1
20-22 Seetpunkt 2
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Q3-4 Applikationsindstillinger
Q3-40 Ventilatorfunktioner Q3-41 Pumpefunktioner Q3-42 Kompressorfunktioner
22-60 Kilrembrudsfunktion 22-20 Lav effekt, auto-opsaetning 1-03 Momentkarakteristik
22-61 Kilrembrudsmoment 22-21 Registrering af lav effekt 1-71 Startforsinkelse
22-62 Kilrembrudsforsinkelse 22-22 Registrering af lav hastighed 22-75 Beskyttelse mod kort cyklus
4-64 Halvautomatisk bypass-opsaet- |22-23 No Flow-funktion 22-76 Interval mellem starter
ning
1-03 Momentkarakteristik 22-24 No Flow-forsinkelse 22-77 Mindste kgretid
22-22 Registrering af lav hastighed |22-40 Min. kgretid 5-01 Klemme 27, tilstand
22-23 No Flow-funktion 22-41 Min. sleep-tid 5-02 Klemme 29-tilstand
22-24 No Flow-forsinkelse 22-42 Wake up-hastighed 5-12 Klemme 27, digital indgang
22-40 Min. kgretid 22-26 Tgr pumpe-funktion 5-13 Klemme 29, digital indgang
22-41 Min. sleep-tid 22-27 Tgr pumpe-forsinkelse 5-40 Funktionsrelee
22-42 Wake up-hastighed 1-03 Momentkarakteristik 1-73 Indkobling pd roterende motor
2-10 Bremsefunktion 1-73 Indkobling pa roterende motor
2-17 Overspaendingsstyring
1-73 Indkobling pa roterende motor
1-71 Startforsinkelse
1-80 Funktion ved stop
2-00 DC-hold/forvarmning
4-10 Motorhastighedsretning

Se ogsd VLT® HVAC Drive Programming Guide for en detaljeret beskrivelse af funktionsopsaet-
ningsparametergrupperne.
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1.1.7. Hovedmenutilstand

Veelg hovedmenutilstand med et tryk p& [Main
Menu]-tasten. Nedenstdende udlaesning vises
i displayet.

Den midterste og den nederste del af display-
et indeholder en liste med parametergrupper,
som kan veelges ved at trykke pé pil op- og pil
ned-tasten.

Danfiss
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1150FFM 8774 M4
Howedmenu
i0-%% Betjeninaidizplay

1-zz Belastnina/motor
Z2-%% Bremser
2-%% Feferance [ ramper

130EPOGE. 11

Hver enkelt parameter har et navn og et nummer, som forbliver det samme uanset programme-
ringstilstanden. I hovedmenutilstand er parametrene gruppeopdelt. Parameternummerets fgrste
ciffer (fra venstre) indikerer gruppenummeret for den p&geaeldende parameter.

Alle parametrene kan andres i hovedmenuen. Afhaengig af konfigurationen (par. 1-00) kan nogle

af parametrene imidlertid vaere skjulte.

1.1.8. Parametervalg

I hovedmenu-tilstand er parametrene grup-
peopdelt. Der vaelges en parametergruppe
ved hjeelp af navigationstasterne.

Fglgende parametergrupper er tilgaengelige:

Efter valget af parametergruppe veelges en
parameter ved hjeelp af navigationstasterne.
Displayets midterste del indeholder parame-
ternummer og -navn sammen med den valgte
parameterveerdi.

1.1.9. £ndring af data

22

Gruppenr. Parametergruppe:

0 Betjening/display

1 Belastning/motor

2 Bremser

3 Referencer/ramper

4 Greenser/advarsler

5 Digital ind-/udgang

6 Analog ind-/udgang

8 Komm. og optioner

9 Profibus

10 CAN-fieldbus

11 LonWorks

13 Smart Logic

14 Specielle funktioner

15 Apparatinfo

16 Dataudlaesninger

18 Dataudlaesninger 2

20 Frekvensomformer lukket slgijfe
21 Udvidet lukket slgijfe

22 Applikationsfunktioner
23 Tidsbaserede funktioner
25 Kaskadestyreenhed

26 Analog I/0-option MCB 109

130BP067.10

Fremgangsmaden for aendring af data er den samme, uanset om en parameter er valgt i kvik-
menuen eller hovedmenuen. Tryk pa [OK] for at aendre den valgte parameter.
Fremgangsmaden for aendring af data afhaenger af, om den valgte parameter repraesenterer en

numerisk dataveerdi eller en tekstveerdi.
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1.1.10. Andring af tekstveerdi
Hvis den valgte parameter er en tekstveerdi, -
skal @ndringen af tekstvaerdien ske ved hjzelp Laoahrt —104A i o
af [4] [v]-navigationstasterne. Easisimdstillinger E

. . . 0-01 Sprog =

Pil op-tasten forgger vaerdien, mens pil ned- il
tasten reducerer veerdien. Placer markgren pd Bl Dansk
den veerdi, der skal gemmes, og tryk pa [OK].

1.1.11. Andring af en gruppe af numeriske dataveerdier

Programming Guide

Hvis den valgte parameter repraesenterer en
numerisk dataveerdi, skal de valgte data aen-
dres ved hjeelp af [«] [>]-navigationstasterne
og [4] [v]-navigationstasterne. Anvend [«]
[>]-navigationstasterne til at flytte markgren
horisontalt.

Anvend [4] [v]-navigationstasterne til at aen-
dre dataveerdierne. Pil op-tasten forgger da-
taveerdien, mens pil ned-tasten reducerer
den. Placer markgren p& den veerdi, der skal

Danfiss
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ESBRPH TEL1A
E=lazth.-ath, indstillinaFE=E
1-60 Ealaztningskomp.

wed lav hastighed

1@
L

o 1

130BPOGS. 11

1261RFM  L1E08 0

Belastr=ath. indstil ling B
1-60 Belastninaskorme.
wed Law hastighed

130BPO70.11

gemmes, og tryk p& [OK]. 1Bz

L . 1

1.1.12. Andring af dataveerdi,Step-by-Step

Visse parametre kan aendres trinvist eller uendeligt variabelt. Dette gaelder for Motoreffekt (par.
1-20), Motorspaending (par. 1-22) og Motorfrekvens (par. 1-23).

Parametrene andres bade som en gruppe af numeriske datavaerdier og som numeriske data-
veerdier uendeligt variabelt.

1.1.13. Udleesning og programmering af indekserede parametre

Parametre indekseres, ndr de placeres i en rullestak.
Par. 15-30 til 15-33 indeholder en fejllog, som ogsd kan udlaeses. Vzelg en parameter, tryk pd
[OK], og brug pil op/ned til at rulle gennem veerdiloggen.

Brug par. 3-10 som endnu et eksempel:

Vaelg parameteren, tryk pd [OK], og anvend pil op/ned til at rulle gennem de indekserede veaerdier.
Parametervaerdien andres ved at veelge den indekserede veerdi og trykke p& [OK]. Herefter aen-
dres selve vaerdien ved at trykke pa pil op/ned. Tryk pd [OK] for at acceptere den nye indstilling.
Tryk pd [CANCEL] for at annullere. Tryk p& [Back] for at forlade parameteren.
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1.1.14. Initialisering til fabriksindstillingerne

Frekvensomformeren kan initialiseres til fabriksindstillingerne p& to mader:

Anbefalet initialisering (via par. 14-22)

Veelg par. 14-22 6.  Tilslut netforsyningen igen — fre-
Tryk p& [OK] kvensomformeren er nu nulstillet.

Vaelg "Initialisering” 7. Indstil par. 14-22 tilbage til Norma/

arift.
Tryk pd [OK]

Afbryd netforsyningen, og afvent, at
lyset i displayet gér ud.

i AW

NB!
Beholder parametrene, der er valgt i Personlig menu, med fabriksindstillingen.

Par. 14-22 initialiserer alt, undtagen:

14-50 RFI 1

8-30 Protokol

8-31 Adresse

8-32 Baud-hastighed

8-35 Minimum svarforsinkelse

8-36 Maks. svarforsinkelse

8-37 Maks. forsinkelse mellem tegn
15-00 til 15-05 Driftsdata

15-20 til 15-22 Baggrundslog

15-30 til 15-32 Fejllog

Manuel initialisering

1. Afbryd netforsyningen, og vent pél Denne proced’ure.initialiserer alt, undtagen:
at lyset i displayet g&r ud R
X . 15-03 Antal indkoblinger
2a. Hold [Status] — [Main Menu] — [OK] 15-04  Antal overtemperaturer
nede samtidig under opstart med det 15-05  Antal overspaendinger

grafiske display LCP 102
2b. Tryk p& [Menu] under opstart med
det numeriske display LCP 101
Slip tasterne efter 5 sek.
Frekvensomformeren er nu pro-
grammeret i overensstemmelse med
fabriksindstillingerne.

P

NB!

Nar der udfgres manuel initialisering, nulstilles ogsd indstillingerne for seriel kom-
munikation, RFI-filterindstillinger (par. 14-50) og fejllogindstillinger.

Parametrene, der er valgt i Personlig menu, fiernes.

NB!
Efter initialisering og taend/sluk vil displayet ikke vise oplysninger, far der er géet et
par minutter.
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2. Parameterbeskrivelse

2.1. Parametervalg

Parametrene for VLT HVAC Drive FC 102 er opdelt i forskellige parametergrupper for at ggre det
nemt at veelge de korrekte parametre til optimeret drift af frekvensomformeren.

De fleste HVAC-applikationer kan programmeres ved hjaelp af Quick Menu-knappen, og ved at
veelge parametrene under Hurtig opsaetning og Funktionsopsaetning.

Beskrivelser og standardindstillinger af parametre findes i afsnittet Parameterlister bagerst i denne

brugervejledning.

0-xx Drift/display

1-xx Belastning/motor
2-xx Bremser

3-xx Referencer/ramper
4-xx Greenser/advarsler
5-xx Digital ind/ud

6-xx Analog ind/ud

8-xx Komm. og optioner

9-xx Profibus

10-xx CAN Fieldbus

11-xx LonWorks

13-xx Smart Logic

14-xx Specialfunktioner

15-xx Oplysninger om frekvensomformeren
16-xx Dataudlaesninger

18-xx Dataudlaesninger 2

20-xx Frekvensomformer, lukket slgjfe
21-xx Udvidet lukket slgjfe

22-xx Applikationsfunktioner

23-xx Tidsstyrede handlinger

24-xx Fire mode

25-xx Kaskadestyreenhed

26-xx Analog I/O-option MCB 109
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2.2. Hovedmenu - Drift og Display - Gruppe O

2.2.1. 0-0* Drift / Display

2

Parametre, der er tilknyttet frekvensomformerens grundlaeggende funktioner, LCP-tastfunktion
og LCP-displaykonfiguration.

2.2.2. 0-0* Basisindstillinger

26

Parametergruppe til grundindstillinger i frekvensomformeren.

0-01 Sprog

Option:

[0] *
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[10]
[20]
[22]
[27]
[28]
[36]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]

Engelsk
Tysk
Fransk
Dansk
Spansk
Italiensk
Svensk
Hollandsk
Kinesisk
Finsk
Engelsk (USA)
Graesk
Portugisisk
Slovensk
Koreansk
Japansk

Tyrkisk

Traditionelt kinesisk

Bulgarsk
Serbisk
Rumaensk

Ungarsk

Funktion:
Angiver det sprog, der skal anvendes i displayet.

Frekvensomformeren kan leveres med 4 forskellige sprogpak-
ker. Engelsk og tysk er indeholdt i alle pakkerne. Engelsk kan
ikke slettes eller redigeres.

Er inkluderet i sprogpakke 1-4
Er inkluderet i sprogpakke 1-4
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Inkluderet i sprogpakke 1
Inkluderet i sprogpakke 1
Inkluderet i sprogpakke 1
Inkluderet i sprogpakke 1
Inkluderet i sprogpakke 1
Sprogpakke 2

Inkluderet i sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 4
Inkluderet i sprogpakke 4
Inkluderet i sprogpakke 4
Er inkluderet i Sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 2
Inkluderet i sprogpakke 2
Inkluderet i sprogpakke 4
Inkluderet i sprogpakke 2
Inkluderet i sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 3
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[47]
(48]
[49]
[50]
[51]

Tjekkisk
Polsk
Russisk
Thai

Bahasa-indonesisk

M 2. Parameterbeskrivelse

Inkluderet i sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 4
Inkluderet i sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 2
Inkluderet i sprogpakke 2

0-02 Motorhastighedsenhed

Option:

[o1*

(1]

O/MIN.

Hz

Funktion:

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

Det viste display afhaenger af indstillingerne i parameter 0-02
og 0-03. Standardindstillingen af parameter 0-02 og 0-03 af-
haenger af det geografiske omrdde, frekvensomformeren er
leveret til, men de kan omprogrammeres efter behov.

NB!

FAndring af Motorhastighedsenheden vil nulstille
visse parametre til deres oprindelige vaerdi. Det
anbefales at veelge motorhastighedsenheden
farst, fgr andre parametre aendres.

Veelger de motorhastighedsvariabler og -parametre (dvs. refe-
rencer, feedbacks og graenser), der skal vises i form af motor-
hastighed (O/MIN).

Veelger de motorhastighedsvariabler og -parameter (dvs. refe-
rencer, feedbacks og graense), der skal vises i form af motor-
hastighed (O/MIN).

0-03 Regionale indstillinger

Option:

[o1 *

(1]

International

Nordamerika

Funktion:

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

Det viste display afhaenger af indstillingerne i parameter 0-02
og 0-03. Standardindstillingen af parameter 0-02 og 0-03 af-
haenger af det geografiske omrdde, frekvensomformeren er
leveret til, men de kan omprogrammeres efter behov.

Indstiller par. 1-20 Motoreffekt-enheder til [kW] og standard-
veerdien af par. 1-23 Motorfrekvens [50 Hz].

Indstiller par. 1-21 Motoreffekt-enheder til hk og standardvaer-
dien af par. 1-23 Motorfrekvens til 60 Hz.

Den indstilling, der ikke anvendes, bliver gjort usynlig.

0-04 Driftstilstand ved start (Hand)

Option:

Funktion:

Veelg dendriftstilstand der skal vaere geeldende, nar frekvens-
omformeren gentilsluttes til netspaendingen efter en nedlukning
i driftstilstanden Hand (lokal).
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[0] * Genoptag Genoptager driften af frekvensomformer med den samme lokale
reference og de samme start/stop-betingelser (péfgrt via [Hand
On]/[Off] p& LCP eller Hand Start ved hjeelp af en digital ind-
gang), som var gzeldende umiddelbart fgr afbrydelse af fre-

kvensomformeren.
[1] Tvangsstop, Anvender den gemte reference [1] for at stoppe frekvensom-
ref=gammel formeren, samtidig med at den gaeldende lokale hastighedsre-

ference fgr frekvensomformere blev lukket nedlukning, bliver
gemt i hukommelsen. N&r netspaending er blevet tilsluttet igen,
og der er modtaget en startkommando (ved brug af LCP [Hand
On]-knappen eller en Hand Start-kommando fra en digital ind-
gang), vil frekvensomformeren genstarte og kgre ved den ge-
mte hastighedsreference.

2.2.3. 0-1* Driftsopseetning

28

Angiv, og styr de individuelle parameteropsaetninger.

Frekvensomformeren har fire parameteropsaetninger, der kan programmeres uafhaengigt af hi-
nanden. Derfor er frekvensomformeren meget fleksibel, foruden at den opfylder kravene for
mange forskellige HVAC-systemkontrolenheder, der ofte vil spare udgifter til eksternt styreudstyr.
Disse kan for eksempel anvendes til at programmere frekvensomformeren til at fungere i henhold
til en given styreprofil i en opsaetning (f.eks. drift i dagtimerne) og en anden styreprofil i en anden
opsaetning (f.eks. natsaenkning). De kan ogsa anvendes af en AHU eller en OEM, der producerer
indpakkede enheder, til programmering af de fabrikstilpassede frekvensomformere til styring af
forskellige modeller af udstyr af en bestemt type, s de er indstillet til de samme parametre, hvilket
betyder, at der under produktion/igangsaetning blot skal vaelges en given opszetning afhaengig af
hvilken type, frekvensomformeren er installeret til.

Den aktive opsaetning (dvs. den opsaetning, som frekvensomformeren fungerer med aktuelt) kan
veelges i parameter 0-10 og vises i LCP. Ved brug af multiopsaetning er det muligt at skifte mellem
opseaetninger, mens frekvensomformeren kgrer eller er stoppet, via digitale indgange eller serielle
kommunikationskommandoer (f.eks. natsaenkning). Hvis det er ngdvendigt at aendre opsaetninger
under kgrsel, skal det kontrolleres, at parameter 0-12 er programmeret som kraevet. For de fleste
HVAC-applikationer vil det ikke veere ngdvendigt at programmere parameter 0-12, heller ikke, hvis
der skal skiftes opsaetning mens den kgrer, men i forbindelse med meget komplekse applikationer,
der ggr brug af de forskellige opsaetningers fulde fleksibilitet, kan det vaere ngdvendigt. Parameter
0-11 ggr det muligt at sendre parametrene inden for enhver opsaetning, mens frekvensomforme-
ren fortszetter i den aktive opsaetning, som kan vaere en anden end den, der er ved at blive aendret.
Hvis de samme parameterindstillinger kraeves i forskellige opsaetninger, er det ved hjzelp af pa-
rameter 0-51 muligt at kopiere parameterindstillinger mellem opsaetninger, hvilket er medvirkende
til en hurtigere idriftsaetning.

0-10 Aktiv opseetning

Option: Funktion:

Veelg den opsaetning, som frekvensomformeren skal fungere
under.

Anvend par. 0-51 Opsaetningskopi for at kopiere en eller samt-
lige opszetninger. For at undgd modstridende opsaetning af de
samme parametre inden for to forskellige opsaetninger tilknyt-
tes opsaetningerne ved at anvende par. 0-12 Denne opsaetning
knyttet til. Stop frekvensomformeren, ndr der skal skiftes op-
seetning, og hvor parametre markeret med "kan ikke aendres
under drift" har andre veerdier.
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Parametre af typen "kan ikke aendres under driften" er markeret
med FALSK pd parameterlisterne i afsnittet Parameteriister.

[0] Fabriksopsaetning Kan ikke sendres. Den indeholder Danfoss-datasaettet og kan
anvendes som datakilde, hvis de gvrige opsaetninger skal brin-
ges tilbage til en kendt tilstand.

[1]*  Opseetning 1 Opseetning 1 [1] til Opsaetning 4 [4] er de fire separate para-
meteropsaetninger, inden for hvilke samtlige parameter kan
programmeres.

[2] Opseetning 2

[3] Opsaetning 3

[4] Opseetning 4

[9] Multiopszetning Anvendes til fjernbetjent udveelgelse af opsaetninger ved hjaelp
af digitale indgange og den serielle kommunikationsport. Denne

opsaetning anvender indstillingerne fra par. 0-12 Denne option
sammenkaedet med.

0-11 Programopseetning

Option: Funktion:

Veelg den opsaetning, der skal redigeres (dvs. programmeres)
under driften, enten den aktive opsaetning eller en af de inaktive
opszetninger. Den opseetning, der skal redigeres, bliver vist i
LCP i (parenteser)

[0] Fabriksopsaetning Kan ikke redigeres, men den er nyttig som datakilde, ndr de
gvrige opsaetninger skal bringes tilbage til en kendt tilstand.

[1] Opseetning 1 Opseetning 1 [1] til Opseetning 4 [4] kan frit redigeres under
driften uafhaengig af den aktive opsaetning.

[2] Opsaetning 2

[3] Opseetning 3

[4] Opsaetning 4

[9] *  Aktiv opseetning (dvs. den opsaetning, som frekvensomformeren kgrer med) kan
ligeledes redigeres under driften. Redigering af parametrene i
den valgte opsaetning, skal som regel foretages ved hjeelp af

LCP, men redigering er ogs& mulig ved hjeelp af de serielle kom-
munikationsporte.

0-12 Denne opseetning knyttet til

Option: Funktion:

Denne parameter skal kun programmeres, hvis det er pakraevet
at aendre opsaetning mens motoren kgrer. Dette sikrer, at pa-
rametre, der er indstillet til "kan ikke aendres under driften" har
den samme opsaetning i alle relevante opsaetninger.

For at muligggre problemfri skift fra en opsaetning til en anden,
mens frekvensomformeren kgrer, tilknyttes opsaetninger, der
indeholder parametre, der ikke kan aendres under driften. Til-
knytningen vil sikre synkronisering af de parametervaerdier, der
'ikke kan aendres under driften', ndr man gér fra en opsaetning
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til en anden under driften. Parametre af typen "kan ikke aendres
under driften" er markeret med FALSK pd parameterlisterne i
afsnittet Parameteriister.

Par. 0-12 tilknytningsopsaetningsfunktionen anvendes, n&r mul-
tiopsaetning er valgt i par. 0-10 Aktiv opsaetning. Multiopsaet-
ningen anvendes for at skifte fra en opsaetning til en anden
under driften (f.eks. n&r motoren kgrer).

Eksempel:

Anvend Multiopsaetning for at skifte fra opsaetning 1 til opsaet-
ning 2, mens motoren kgrer. Programmer fgrst parametre i
opsaetning 1, og s@grg dernaest for, at opsaetning 1 og opsaetning
2 er synkroniserede (eller "sammenkaedede"). Synkronisering
kan foretages pa to mader:

1. /Endr redigeringsopsaetningen til Opsaetning 2[2] i par. 0-11
Rediger opsaetning og indstil par. 0-12 Denne opsaetning knyt-
tet til til Opsaetning 1 [1]. Dette vil starte sammenkaednings-
processen (synkroniseringen).

130BP075.10

ELLER

2. Mens stadig i Opsaetning 1, kan Opsaetning 1 kopieres til Op-
saetning 2 ved hjeelp af par. 0-50. Indstil dernaest par. 0-12 til
Opseaetning 2 [2]. Dette vil starte sammenkasdningsprocessen.

130BP076.10

N&r sammenkaedningen er gennemfert, vil par. 0-13 Udlzes-
ning: Sammenkaedede opsaetninger vil indeholde teksten {1,2}
for at angive, at alle parametre, der 'ikke kan zndres under
driften' nu er de samme i Opsaetning 1 og Opsaetning 2. Hvis
der er andringer til en parameter, 'der ikke kan andres under
driften’, f.eks. parameter 1-30 Statormodstand (rs)i Opsaetning
2, vil disse ogsd blive automatisk aendret i Opsaetning 1. Skift
mellem Opsaetning 1 og Opsaetning 2 under driften er nu mulig.

[11* Opsetning 1
[2] Opsaetning 2
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[3] Opsaetning 3
[4] Opsaetning 4

0-13 Udleesning: sammenkaedede opsaetninger

Array [5]

0* [0 - 255] Se en liste over alle de opsaetninger, der er keedet sammen vha.
par. 0-12 Denne opsaetning knyttet til. Parameteren har et in-
deks for hver parameteropsaetning. Den viste parameterveerdi
for hvert indeks repraesenterer, hvilke opsaetninger, der er kae-
det sammen med parameteropsaetningen.

Indeks LCP-veerdi

0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

4 {4}

Tabel 2.1: Eksempel: Opsaetning 1 og Opsaetning 2 er sammenkaedede

0-14 Udleesning: programmerings opsatninger/kanal

Range: Funktion:

AAA.AA [0 - FFF.FFF.FFF] Se indstillingen af par. 0-11 Rediger opseetning for hver af de

A.AAA* forskellige kommunikationskanaler. Nar nummeret vises i hex,
som det er tilfeldet p& LCP, repreesenterer hvert nummer en
kanal.

Numrene 1-4 repraesenterer et opseetningsnummer, 'F' stér for
fabriksindstilling, og 'A’ betyder aktiv opsaetning. Kanalerne, set
fra hgjre mod venstre, er: LCP, FC-bus, USB, HPFB1.5.
Eksempel: Tallet AAAAAA21h betyder, at FC-bussen har valgt
Opsaetning 2 i par. 0-11, at LCP har valgt Opsaetning 1, og at
alle andre bruger den aktive opsaetning.

2.2.4. 0-2* LCP-display

Definer variablerne, der vises pé det grafiske LCP-betjeningspanel.

NB!
Se parametrene 0-37, 0-38 og 0-39 for yderligere oplysninger om, hvordan display-
tekster skrives

0-20 Displaylinje 1,1, lille

Option: Funktion:
Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, venstre
position.

[0] Ingen Der er ikke valgt en display-vaerdi

MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

31




2. Parameterbeskrivelse

[37]
[38]

[39]

[89]

[953]
[1005]

[1006]

[1007]

[1013]

[1115]
[1117]

[1118]

[1501]
[1502]
[1600]

[1601]

Displaytekst 1

Displaytekst 2

Displaytekst 3

Dato- og tidsudlaes-
ning
Profibus-advarselsord

Fejlteeller for udlaes-
ningsafsendelse

Fejlteeller for udlaes-
ningsmodtagelse

Afbrydelsesteeller for
udlaesningsbus

Advarselsparameter

LON-advarselsord

XIF-revision

LON Works-revision

Karte timer
kWh-teeller
Styreord

Reference [enhed]

[1602] * Reference %

[1603]
[1605]

[1609]

[1610]
[1611]
[1612]
[1613]

[1614]

32

statusord

Vigtigste faktiske
veerdi [%]

Brugerdefineret ud-
lzesning

Effekt [kW]
Effekt [hk]
Motorspaending

Motorfrekvens

Motorstrgm

M VLT® HVAC Drive Programming Guide

Aktuelt styreord

Giver mulighed for at skrive en individuel tekststreng, til visning
i LCP eller til lzesning via seriel kommunikation.

Giver mulighed for at skrive en individuel tekststreng, til visning
i LCP eller til lzesning via seriel kommunikation.

Viser den aktuelle dato og tid.

Viser Profibus-kommunikationsadvarsler.

Viser antallet af transmissionsfejl i CAN-styringen, der er fore-
kommet siden sidste opstart.

Viser, hvor mange modtagefejl, der er forekommet i CAN-sty-
ringen siden seneste opstart.

Viser, hvor mange Bus Off-haendelser, der er forekommet siden
seneste opstart.

Viser et DeviceNet-specifikt advarselsord. Der er knyttet en se-
parat bit til hver advarsel.

Viser de LON-specifikke advarsler.

Viser den eksterne graensefladefil-version af Neuron C-chippen
p& LON-optionen.

Viser software-versionen for applikationsprogrammets version
af Neuron C-chippen pa LON-optionen.

Se antal kgrte timer pd motoren.
Se netforsyningens effektforbrug i kWh.

Se det styreord, der sendes fra frekvensomformeren via den
serielle kommunikationsport i Hex-kode.

Den totale reference (summen af digital/analog/preset/bus/
fastfrys ref./catch-up og slow-down) i den valgte enhed.

Den totale reference (summen af digital/analog/preset/bus/
fastfrys ref./catch-up og slow-down) i procent.

Aktuelt statusord

En eller flere advarsler i en Hex-kode

Viser de brugerdefinerede udlaesninger, der er defineret i par.
0-30, 0-31 og 0-32.

Den faktiske effekt, motoren forbruger i kW.

Den faktiske effekt, motoren forbruger i hk.

Den spaending, som tilfgres motoren.

Motorfrekvens, dvs. udgangsfrekvensen fra frekvensomforme-
ren i Hz.

Motorens fasestrgm malt som effektiv vaerdi.
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[1615]

[1616]

[1617]

[1618]

[1622]
[1630]
[1632]

[1633]

[1634]

[1635]

[1636]

[1637]

[1638]

[1639]
[1650]

[1652]
[1653]

[1654]
[1655]
[1656]
[1660]

[1661]

[1662]

Frekvens [%]

Moment [Nm]

Hastighed [O/MIN]

Termisk motorbelast-
ning

Moment [%]
DC Link-spaending

Bremseenergi /s

Bremseenergi /2 min

Kglepladetemperatur

Termisk apparatbe-
lastning

Vekselretter nominel
strgm

Vekselretter  maks.
strgm

SL-styreenhedstil-
stand

Styrekorttemperatur

Ekstern reference

Feedback [enhed]

Digi pot-reference

Feedback 1 [enhed]
Feedback 2 [enhed]
Feedback 3 [enhed]

Digital indgang

Klemme 53, koblings-
indstilling
Analog indgang 53

M 2. Parameterbeskrivelse

Motorfrekvens, dvs. udgangsfrekvensen fra frekvensomforme-
ren i procent.

Aktuel motorbelastning som en procentdel af det nominelle mo-
tormoment.

Hastighed i O/MIN (omdrejninger pr. minut) dvs. motorakslens
hastighed i en lukket slgjfe pd baggrund af de angivne motor-
typeskiltdata, udgangsfrekvensen og belastningen for frekvens-
omformeren.

Termisk belastning p& motoren, udregnet af ETR-funktionen. Se
0gsd parametergruppe 1-9* Motortemperatur.

Viser det faktiske genererede moment i procent.
Mellemkredsspaendingen i frekvensomformeren.

Aktuel bremseeffekt, der overfgres til en ekstern bremsemod-
stand.
Angives som en gjebliksveerdi.

Bremseeffekt, der overfgres til en ekstern bremseeffekt. Mid-
deleffekten beregnes Igbende for de seneste 120 sekunder.

Frekvensomformerens aktuelle kglepladetemperatur. Udko-
blingsgraensen er 95 £5 °C; indkobling sker ved 70 £5 °C.

Procentuel belastning af vekselretterne
Frekvensomformerens nominelle strgm
Frekvensomformerens maksimumstrgm
Tilstanden for den haendelse, styreenheden har udfgrt

Styrekortets temperatur.

Summen af den eksterne reference som en procentdel, dvs.
summen af analog/puls/bus.

Referencevaerdi fra de(n) programmerede digitale indgang(e).

Se det digitale potentiometers bidrag til den faktiske reference-
feedback.

Se veerdien for feedback 1. Se ogsé par. 20-0*.
Se veerdien for feedback 2. Se ogsé par. 20-0*.
Se veerdien for feedback 3. Se ogsa par. 20-0*.

Udlaeser status for de digitale indgange. Signal lavt = 0, signal
hgijt = 1.
Se par. 16-60 angdende raekkefalge. Bit 0 er yderst til hgjre.

Indstilling af indgangsklemme 53. Strgm =0, spaending = 1.

Den faktiske vaerdi pd indgang 53, enten som en reference eller
beskyttelsesvaerdi.
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[1663]

[1664]

[1665]

[1666]
[1667]

[1668]

[1669]

[1670]

[1671]
[1672]
[1673]
[1675]

[1676]

[1677]

[1680]
[1682]

[1684]

[1685]
[1686]
[1690]

[1691]

[1692]

[1693]

Klemme 54, koblings-
indstilling
Analog indgang 54

Analog
[mA]

udgang 42

Digital udgang [bin]

Frekvens indgang
#29 [Hz]
Frekvens indgang
#33 [Hz]

Pulsudgang #27 [Hz]

Pulsudgang #29 [Hz]

Relzeudgang [bin]
Teeller A
Teeller B

Analog
X30/11

indgang

Analog
X30/12

indgang

Analog udgang X30/8
[mA]

Fieldbus, CTW 1

Fieldbus-REF. 1

Komm. optionsstatus-
ord

FC-port, CTW 1
FC-port, REF 1

Alarmord

Alarmord 2

Advarselsord

Advarselsord 2

Danfiss

Indstilling af indgangsklemme 54. Strgm =0, spaending = 1.
Den faktiske vaerdi for indgang 54 som en reference eller be-
skyttelsesveerdi.

Den faktiske veerdi pd udgang 42 i mA. Anvend par. 6-50 for at
veelge de variabler, der skal repraesenteres af udgang 42.

Den binzere veerdi af alle digitale udgange.

Den faktiske veerdi for den frekvens, der er pafart klemme 29
som en pulsindgang.

Den faktiske veerdi for den frekvens, der er pafart klemme 33
som en pulsindgang.

Den faktiske veerdi for pulser, der er pafert klemme 27 i digital
udgangstilstand.

Den faktiske veerdi for pulser, der er péfgrt klemme 29 i digital
udgangstilstand.

Se indstillingerne for alle relaeer.
Viser den aktuelle veerdi af teeller A.
Viser den aktuelle veerdi af teeller B.

Den faktiske veerdi for signalet pa indgang X30/11 (universal I/
O-kort). option)

Den faktiske veerdi for signalet pa indgang X30/12 (universal I/
O-kort. Valgfrit)

Den faktiske veerdi pd udgang X30/8 (universal-I/O-kort. valg-
frit). Anvend par. 6-60 for at veelge, hvilke variabler, der skal
vises.

Styreord (CTW), der modtages fra busmasteren.

Den primeere referencevaerdi sendt med styreord via det serielle
kommunikationsnetveaerk f.eks. fra BMS, PLC eller andre ma-
sterstyreenheder.

Udvidet statusord for fieldbus-kommunikationsoption.

Styreord (CTW), der modtages fra busmasteren.
Statusord (STW), sendt til busmasteren.

En eller flere alarmer i hex-koder (anvendes til serielle kommu-
nikationer)

En eller flere alarmer i hex-koder (anvendes til serielle kommu-
nikationer)

En eller flere advarsler i en hex-kode (anvendes til serielle kom-
munikationer)

En eller flere advarsler i en hex-kode (anvendes til serielle kom-
munikationer)
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[1694] Udvidet statusord En eller flere statustilstande i en hex-kode (anvendes til serielle
kommunikationer)
[1695] Udvidet statusord 2  En eller flere statustilstande i en hex-kode (anvendes til serielle
kommunikationer)
[1696] Vedligeholdelsesord Bit'ene afspejler status for den programmerede forebyggende
vedligeholdelseshaendelser i parametergruppe 23-1*
[1830] Analog indgang X42/1 Viser veerdien af signalet, der er pafert klemme X42/1 p& det
analoge I/O-kort.
[1831] Analogindgang X42/3 Viser veerdien af signalet, der er péfgrt klemme X42/3 pa det
analoge 1/0-kort.
[1832] Analogindgang X42/5 Viser veerdien af signalet, der er pafgrt klemme X42/5 pd det
analoge I/O-kort.
[1833] Analogudg. X42/7 [V] Viser veerdien af signalet, der er péfgrt klemme X42/7 pa det
analoge 1/0-kort.
[1834] Analogudg. X42/9[V] Viser veerdien af signalet, der er péfgrt klemme X42/9 pd det
analoge I/0-kort.
[1835] Analog udg. X42/11 Viser veerdien af signalet, der er péfgrt klemme X42/11 pd det
V] analoge I/0-kort.
[2117] Udvidet 1-reference Veerdien af referencen for udvidet lukket slgjfe-styreenhed 1
[Enhed]
[2118] Udvidet 1-feedback Veerdien af feedbacksignalet for udvidet lukket slgjfe-styreen-
[Enhed] hed 1
[2119] Udvidet 1-udgang Veerdien af udgangen fra udvidet lukket slgjfe-styreenhed 1
[%]
[2137] Udvidet 2-reference Veerdien af referencen for udvidet lukket slgjfe-styreenhed 2
[Enhed]
[2138] Udvidet 2-feedback Veerdien af feedbacksignalet for udvidet lukket slgjfe-styreen-
[Enhed] hed 2
[2139] Udvidet 2-udgang Veerdien af udgangen fra udvidet lukket slgijfe-styreenhed 2
[%]
[2157] Udvidet 3-reference Veerdien af referencen for udvidet lukket slgjfe-styreenhed 3
[Enhed]
[2158] Udvidet 3-feedback Veerdien af feedbacksignalet for udvidet lukket slgjfe-styreen-
[Enhed] hed 3
[2159] Udvidet udgang [%] Veerdien af udgangen fra udvidet lukket slgjfe-styreenhed 3
[2230] No Flow-effekt Den udregnede No Flow-effekt for den faktiske driftshastighed
[2580] Kaskadestatus Status for driften af kaskadestyreenheden
[2581] Pumpestatus Status for driften af hver enkelt pumpe, der styres af kaskades-
tyreenheden
NB!

Se VLT® HVAC Drive Programming Guide, MG.11.Cx.yy for at fa flere oplysninger.
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0-21 Displaylinje 1,2, lille

Option: Funktion:
Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, midterste
position.

[1614] * Motorstrgm [A]

Optionerne er de samme som de, der er anfgrt for par. 0-20
Displaylinje 1,1, lille.

0-22 Displaylinje 1,3, lille

Option: Funktion:
Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, hgjre po-
sition.

[1610] * Effekt [kW]

Optionerne er de samme som de, der er anfgrt for par. 0-20
Displaylinje 1,1, lille.

0-23 Displaylinje 2, stor
Option: Funktion:
Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 2.

[1613] * Frekvens [Hz]

Optionerne er de samme som de, der er anfgrt for par. 0-20
Displaylinje 1,1, lille.

0-24 Diplaylinje 3, stor
Option: Funktion:
Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 2.

[1502] * Teeller [kWh]

Optionerne er de samme som de, der er anfgrt for par. 0-20
Displaylinje 1,1, lille.

0-25 Min personlige menu

Array [20]

[0 -9999] Definer op til 50 parametre, der skal medtages i Q1 Personlig
menu, som er tilgeengelig via [Quick Menu]-tasten pd LCP. Pa-
rametrene vises i Q1 Min personlige menu i den reekkefglge,
hvormed de programmeres i denne array-parameter. Slet pa-
rametre ved at indstille vaerdien pd '0000'.

Denne funktion kan for eksempel bruges til at give hurtig og
enkel adgang til en enkelt eller op til 20 parametre, der kreever
regelmaessige aendringer (f. eks. pa grund af vedligeholdelse af
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anlzeg), eller funktionen kan anvendes af en OEM til at mulig-
ggre enkel idriftssetning af deres udstyr.

2.2.5. Tilpasset LCP-udlaesning par. 0-3*

Det er muligt at tilpasse displayets elementer til forskellige formél: *Tilpasset udlaesning. Vaerdi
proportional med hastighed (linezer, kvadrat eller kubik afhaengigt af enhedsvalget i par. 0-30
Tilpasset udleesning ) *Displaytekst. Tekststreng lagret i en parameter.

Brugerdefineret udlzesning

Den beregnede veerdi, der skal vises er beregnet p& baggrund af indstillingerne i par. 0-30 Enhed
for tilpasset udlaesning, par. 0-31 Tilpasset udlaesning minimumvaerdi (kun linezer), par. 0-32
Tilpasset udlaesning maksimumveerdi, par. 4-13/4-14 Motorhastighed, haj graense og den faktiske

hastighed.

P 16-08

Tilpasset udl@snings—
enhed P 0-30

Tilpasset udl®sning (verdi)

1308T105.11

Maks.-vardi
P 0-32

Min.—veerdi
Kun lineere
enheder

P 0-31

Motorhastighed

Mo]orhasrﬂghed.
hg] grense
P 4-13 Eo/um)
P 4-14 (Hz)

Forholdet afhaenger af typen af den enhed, der er valgt i par. 0-30 Enhed for brugerdefineret

udlaesning:

Enhedstype

Hastighedsforhold

Uden dimensioner

Linezer

hastighed

Flow, volumen

Flow, masse

Hastighed

Leengde

Temperatur

Tryk

Kvadratisk

Effekt

Kubisk

0-30 Enhed for tilpasset udleesning

Option:

Funktion:

Programmer en vaerdi, der skal vises i displayet pa LCP. Veerdi-
erne har et linezert, kvadratisk eller kubisk forhold til hastighed.
Dette forhold afhaenger af den valgte enhed (se ovenstdende
tabel). Den faktiske beregnede vaerdi kan laeses i Tijpasset ud-
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leesning par. 16-09 og/eller vises i displayet ved valg af Tilpasset
udlaesning [16-09] i par. 0-20 - 0-24 Displaylinje X.X lille (stor).

[0] Ingen

[5] PPM

[10] 1/min

[12] Puls/s

[20] s

[22]  I/tim

[24] m3/min

Flow, masse:

[31] kg/min

[33] ton/min

Hastighed:

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[72] Pa

[74] m vandsgijle

[80] kw

[120] GPM

[122]  gal/min

[124] CFM
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[126] fod3/min

[127] fod3/tim
Flow, masse:

[130] pund/s

[131] pund/min

[132] pund/tim
Hastighed:

[140] fod/s

[141] fod/min

Laengde:
[145] fod

Temperatur:
[160] °F

Tryk:
[170] psi

[171] pund/tomme?2

[172] tomme vandsgile

[173] fod vandsgjle
Effekt:

[180] hk

0-31 Tilpasset udleesning minimumvaerdi
Range: Funktion:

0.00* [0 - par. 32] I denne parameter kan der vaelges en minimumveerdi til den
brugerdefinerede udlaesning (forekommer ved stilstand). Det er
kun muligt at veelge en veerdi, der er forskellig fra 0, ndr der er
valgt en linezer enhed i £Enhed for tijpasset udlaesning par. 0-30.
Til kvadratiske og kubiske enheder vil min.vaerdien altid veere

0
0-32 Maksimumveerdi for tilpasset udleesning

Range: Funktion:
100.00%* [Par. 0-31 - Denne parameter indstiller maks.-veerdien, der skal vises, ndr
999999,99 ] motorens hastighed har ndet den indstillede veerdi for Motor-

hastighed, haj graense (par. 4-13/4-14).

0-37 Displaytekst 1

Option: Funktion:

I denne parameter er det muligt at skrive en individuel tekst-
streng til visning i LCP eller til Izesning via seriel kommunikation.
Hvis den skal vises permanent, skal der vaelges Displaytekst 1 i
par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 eller 0-24, Displaylinje XXX. Anvend
4 eller v-knapperne pa LCP for at eendre et tegn. Anvend <« og
»-knapperne for at flytte markgren. Nar et tegn er fremhaevet
af markgren, kan tegnet aendres. Anvend 4 eller v-knapperne
p& LCP for at aendre et tegn. Der kan indsaettes et tegn ved at
placere markgren mellem to tegn og trykke pa 4 eller v.
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0-38 Displaytekst 2

Option: Funktion:

I denne parameter er det muligt at skrive en individuel tekst-
streng til visning i LCP eller til lzesning via seriel kommunikation.
Hvis den skal vises permanent, skal der vaelges Displaytekst 2 i
par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 eller 0-24, Displaylinje XXX. Benyt
4 eller v-knapperne pa LCP for at aendre et tegn. Benyt < og
»-knapperne for at flytte markgren. Nar et tegn er fremhaevet
af markgren, kan tegnet aendres. Der kan indszettes et tegn ved
at placere markgren mellem to tegn og trykke pa 4 eller v.

0-39 Displaytekst 3

Option: Funktion:

I denne parameter er det muligt at skrive en individuel tekst-
streng til visning i LCP eller til laesning via seriel kommunikation.
Hvis den skal vises permanent, skal der veelges Displaytekst 3 i
par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 eller 0-24, Displaylinje XXX. Benyt
a eller v-knapperne pd LCP for at eendre et tegn. Benyt <« og
»-knapperne for at flytte markgren. Nar et tegn er fremhaevet
af markgren, kan tegnet andres. Der kan indsaettes et tegn ved
at placere markgren mellem to tegn og trykke pa 4 eller v.

2.2.6. LCP-tastatur, 0-4*

Aktiver, deaktiver og beskyt adgangskoden pa individuelle taster pd LCP-tastaturet.

0-40 [Hand on]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret Ingen funktion

[1]*  Aktiveret [Hand on]-tasten er aktiveret

[2] Adgangskode Undgd uautoriseret start i Hand-tilstand. Hvis par. 0-40 er in-

kluderet i kvikmenuen, defineres adgangskoden i par. 0-65
Kvikmenu-adgangskode. Hvis ikke skal adgangskoden angives i
par. 0-60 Hovedmenu-adgangskode.

0-41 [Off]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret Ingen funktion

[1]*  Aktiveret [Off]-tasten er aktiveret

[2] Adgangskode Undgd uautoriseret stop. Hvis par. 0-41 er inkluderet i kvikmen-

uen, angives adgangskoden i par. 0-65 Kvikmenu-adgangsko-
de. Hvis ikke skal adgangskoden angives i par. 0-60 Hoved-
menu-adgangskode.
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0-42 [Auto on]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret Ingen funktion

[1]*  Aktiveret [Auto on]-tast er aktiveret

[2] Adgangskode Undga uautoriseret start i Auto-tilstand. Hvis par. 0-42 er inklu-

deret i kvikmenuen, angives adgangskoden i par. 0-65 Kvik-
menu-adgangskode. Hvis ikke skal adgangskoden angives i par.
0-60 Hovedmenu-adgangskode.

0-43 [Reset]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret Ingen funktion

[1] *  Aktiveret [Reset]-tast er aktiveret

[2] Adgangskode Undgd uautoriseret nulstilling. Hvis par. 0-43 er inkluderet i

kvikmenuen, angives adgangskoden i par. 0-65 AKvikmenu-ad-
gangskode. Hvis ikke skal adgangskoden angives i par. 0-60
Hovedmenu-adgangskode.

2.2.7. 0-5* Kopier/Gem

Kopier parameterindstillinger mellem opsaetninger til/fra LCP.

0-50 LCP-kopi

Option: Funktion:

[0] * Ingen kopi Ingen funktion

[1] Alle til LCP Kopierer alle parametre i alle opsaetninger fra frekvensomfor-

merens hukommelse til LCP-hukommelsen. Af servicehensyn
anbefales det at kopiere alle parametre til LCP efter idriftsaet-
ningen.

[2] Alle fra LCP Kopierer alle parametre i alle opsaetninger fra LCP-hukommel-
sen til frekvensomformerens hukommelse.

[3] Stgrrelsesuafhaengig Kopierer kun parametrene, der er uafhaengige af motorstgrrel-
fra LCP sen. Den sidste valgmulighed kan bruges til at programmere
flere frekvensomformere med samme funktion uden at sendre

de motordata, der allerede er indstillet.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

0-51 Opseetningskopi

Option: Funktion:
[0]* Ingen kopi Ingen funktion
[1] Kopier til opsaetning 1 Kopierer alle parametre i den aktuelle redigeringsopsaetning

(defineret i par. 0-11 Redigeringsopseetning) til opsaetning 1.
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[2] Kopier til opsaetning 2 Kopierer alle parametre i den aktuelle redigeringsopsaetning
(defineret i par. 0-11 Redigeringsopsaetning) til opsaetning 2.

[3] Kopier til opseetning 3 Kopierer alle parametre i den aktuelle redigeringsopsaetning
(defineret i par. 0-11 Redlgeringsopsaetning) til opsaetning 3.

[4] Kopier til opsaetning 4 Kopierer alle parametre i den aktuelle redigeringsopsaetning
(defineret i par. 0-11 Redigeringsopsaetning) til opsaetning 4.

[9] Kopier til alle Kopierer parametrene i den aktuelle opsaetning til hver enkelt
af opseetning 1 til 4.

2.2.8. 0-6* Adgangskode

Definer adgangskode-adgang til menuer.

0-60 Hovedmenu-adgangskode

Option: Funktion:

[100] * -9999 - 9999 Definerer den adgangskode, der bruges til at fa adgang til ho-
vedmenuen via tasten [Main Menu]. Hvis par. 0-61 Adgang til
hovedmenuen /u adgangskode er sat til Fuld adgang [0], igno-
reres denne parameter.

0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode

Option: Funktion:

[0] *  Fuld adgang Deaktiverer adgangskoden, der er defineret i par. 0-60 Hoved-
menu-adgangskode.

[1] Skrivebeskyttet Forebyg uautoriseret redigering af parametre i hovedmenuen.

[2] Ingen adgang Forebyg uautoriseret visning og redigering af parametre i ho-
vedmenuen.

[3] Bus: skrivebeskyttet ~ Skrivebeskyttede funktioner for parametre pa fieldbus og/eller
FC-standardbus.

[4] Bus: ingen adgang Adgang til parametre er ikke tilladt via fieldbus og/eller FC-stan-
dardbus.

[5] Alle: skrivebeskyttet — Skrivebeskyttelsesfunktioner for parametre pa LCP, fieldbus el-
ler FC-standardbus.

[6] Alle: ingen adgang Ingen adgang fra LCP, fieldbus eller FC-standardbus er tilladt.

Hvis Fuld adgang [0] veelges, ignoreres parametrene 0-60, 0-65 og 0-66.

0-65 Personlig menu-adgangskode

Range: Funktion:

200* [0 -999] Angiv den adgangskode, der skal bruges for at fa adgang til
kvikmenuen via tasten [Quick Menu]. Hvis par. 0-66 Adgang ti/
personlig menu v/ adgangskode er indstillet til Fu/dadgang [0],
ignoreres denne parameter.
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0-66 Adgang til personlig menu u/ adgangskode

Option: Funktion:

[0] * Fuld adgang Deaktiverer den adgangskode, der er defineret i par. 0-65 Min
personlige menu.

[1] Skrivebeskyttet Forebygger uautoriseret redigering af kvikmenu-parametre.

[2] Ingen adgang Forebygger uautoriseret visning og redigering af kvikmenu-pa-
rametrene.

Hvis par. 0-61 Adgang til hovedmenuen u/ adgangskode er indstillet til Fuld adgang 0], ignoreres
denne parameter.

2.2.9. Indstilling af ur, O-7*

Indstiller klokkeslaet og dato for det interne ur. Det interne ur kan bruges til f.eks. tidsstyrede
handlinger, energilog, tendensanalyse, dato-/klokkeslaetsstempler pa alarmer, logfgrte data og
forebyggende vedligeholdelse.

Det er muligt at programmere uret til sommertid, ugens arbejdsdage/fridage og 20 undtagelser
(helligdage osv.). Selvom uret kan indstilles via LCP, kan det ogsd indstilles samtidig med tids-
indstillede handlinger og forebyggende vedligeholdelsesfunktioner ved hjaelp af MCT10 software
veerktgjet.

NB!

Frekvensomformeren har ingen backup til urfunktionen, og indstillingerne for dato/
klokkesleaet vil blive nulstillet til standardveerdierne (2000-01-01 00:00) efter en ned-
lukning, medmindre der er monteret et realtidsurmodul med backup. Hvis der ikke
er installeret et back-up-modul, anbefales det kun at anvende urfunktionen, hvis
frekvensomformeren er integreret i den BMS, der anvender seriel kommunikation,
mens BMS bevarer synkroniseringen af tidspunkter for kontroludstyret. I par. 0-79
Urfejl er det muligt at programmere en afgivelse af en advarsel i tilfselde af, at uret
ikke er indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

NB!
Hvis der monteres en analog I/O MCB 109-optionskord, er der inkluderet et batteri-
backup til dato og klokkeslaet.

0-70 Indstil dato og klokkeslaet

Range: Funktion:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Indstiller dato og klokkeslzet for det interne ur. Det datoformat,
-01 2099-12-01 23:59 ]  der skal anvendes, er angivet i par. 0-71 og 0-72.

00:00%*

0-71 Datoformat
Option: Funktion:
Indstiller det datoformat, der skal bruges i LCP.
[0] RAAA-MM-DD
[1]* DD-MM-ARAA
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[2] MM/DD/ARAAA

0-72 Tidsformat
Option: Funktion:

Indstiller det globale tidsformat der skal bruges i LCP.

[0]* 24 timer
[1] 12 timer

0-73 Tidszoneforskydning
Range: Funktion:

0.00% [ -12.00 - 13.00] Indstiller tidszoneforskydningen til UTC. Dette er ngdvendigt af
hensyn til automatisk omstilling til sommertid.

0-74 Sommertid
Option: Funktion:
Veelg, hvordan sommertid skal hdndteres. @nskes manuel som-
mertid, skal start- og slutdatoen indtastes i par. 0-76 og 0-77.
[0] *  IKKE AKTIV
[2] Manuel

0-76 Sommertid start

Range: Funktion:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Angiver den dato og det klokkeslaet, hvor sommertid begynder.
-01 2099-12-31 23:59] Denne dato programmeres i det format, der er valgt i par. 0-71.
00:00*

0-77 Sommertid slut
Range: Funktion:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Indstiller den dato og det klokkeslaet, hvor sommertid slutter.
-01 2099-12-31 23:59] Denne dato programmeres i det format, der er valgt i par. 0-71.
00:00*

0-79 Urfejl
Option: Funktion:
Aktiverer og deaktiverer uradvarslen, ndr uret ikke er stillet el.
er nulstillet pga. en nedlukning, og der ikke er monteret backup.
[0] *  Deaktiveret
[1] Aktiveret

0-81 Arbejdsdage

Array med 7 elementer [0]-[6], som vises under parameternummeret i displayet. Tryk p& OK
og skift mellem elementerne ved hjzelp af 4 og v-knapperne pa LCP.
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Angiv for hver ugedag, om der er tale om en arbejds- el. fridag,
Fgrste element i array'en er Mandag. Arbejdsdagene bruges til
tidsstyrede handlinger.

[0] Nej

[1]* Ja

0-82 Yderligere arbejdsdage

Array med 5 elementer [0]-[4] , som vises under parameternummeret i displayet. Tryk p& OK
og skift mellem elementerne ved hjeelp af 4 og v-knapperne p& LCP.

0* [0-4] Definerer datoer for yderligere arbejdsdage, som normalt ville
veere fridage i henhold til par. 0-81 Arbejdsdage.

0-83 Yderligere fridage

Array med 15 elementer [0]-[14] , som vises under parameternummeret i displayet. Tryk p&
OK og skift mellem elementerne ved hjeelp af 4 og v-knapperne pd LCP.

0* [0-14] Definerer datoer for yderligere fridage, der normalt ville veere
arbejdsdage i henhold til par. 0-81 Arbejdsdage.

0-89 Dato- og tidsudlaesning

Option: Funktion:
Viser den aktuelle dato og tid. Datoen og tiden opdateres kon-
tinuerligt.
Uret begynder ikke at teelle, fgr en aendring af indstillingen i
forhold til fabriksindstillingen er foretaget i par. 0-70.
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2.3. Hovedmenu - Belastning og Motor - Gruppe 1

2.3.1. Generelle indstillinger, 1-0*

46

Definer, om frekvensomformeren arbejder i dben slgjfe eller lukket slgjfe.

1-00 Konfigurationstilstand

Option: Funktion:

[0 * Rben slgife Motorhastigheden fastlaegges ved at anvende en hastighedsre-
ference eller ved at indstille den gnskede hastighed i Hand-
tilstand.

Rben sigjfe bruges ogsa, hvis frekvensomformeren er en del af
et lukket slgjfe-styringssystem baseret p& en ekstern PID-sty-
reenhed, der leverer et hastighedsreferencesignal som ud-
gangssignal.

[3] Lukket slgjfe Motorhastigheden bestemmes ud fra en reference fra den ind-
byggede PID-styreenhed, der varierer motorhastigheden som
en del af en lukket slgjfe-styreproces (f.eks. konstant tryk eller
flow). PID-styreenheden skal veere konfigureret i par. 20-**,
Frekvensomformer, lukket slgjfe eller gennem funktionsopsaet-
ningen, som er tilgeengelig ved tryk p& [Quick Menus]-knappen.

Denne parameter kan ikke aendres, mens motoren kgrer.

NB!
N&r den er indstillet til lukket slgjfe, vil kommandoerne Reversering og Startrever-
sering ikke reversere motorens retning.

1-03 Momentkarakteristikker

Option: Funktion:
[0] Kompressor
[1] Variabelt moment
[2] Auto-energioptim.
kompressor

[31 * Auto-energioptim. VT Kompressor [0]: Til hastighedsstyring af skrue- og rullekom-
pressorer. Leverer en spaending, der er optimeret til en konstant
momentbelastningskarakteristik pa motoren i hele omrddet ned
til 15 Hz.

Variabelt moment [1]: Til hastighedsstyring af centrifugalpum-
per og ventilatorer. Kan ogsd anvendes, nar der skal styres mere
end en enkelt motor fra den samme frekvensomformer (f.eks.
multiple kondensatorventilatorer eller kgletdrnsventilatorer).
Leverer en spaending, som er optimeret til en kvadratisk mo-
mentbelastningskarakteristik p& motoren.

Auto-energioptimeringskompressor [2]: Til optimal energief-
fektiv hastighedsstyring af skrue- og rullekompressorer. Giver
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en spaending, der er optimeret til en konstant momentkarakte-
ristik i motoren for hele intervallet ned til 15 Hz, derudover vil
AEO-funktionen tilpasse spaendingen preecist til den aktuelle
belastningssituation, hvorved forbruget reduceres, og den har-
bare stgj fra motoren deempes. Motoreffektfaktor cos phi skal
veere indstillet korrekt for at opnd optimal ydeevne. Denne veer-
di indstilles i par. 14-43 Motor cos phi. Parameteren har en
standardvaerdi, der tilpasses automatisk, ndr motordataene pro-
grammeres. Disse indstillinger vil typisk sikre optimal motor-
spaending, men hvis motoreffektfaktor cos phi kraever tuning,
kan der gennemfgres en AMA-funktion ved brug af par. 1-29
Automatisk motortilpasning (AMA). En manuel justering af mo-
toreffektfaktoren er meget sjeeldent pakreevet.

Auto-energioptimering-VT [3]: Til optimal energieffektiv hastig-
hedsstyring af centrifugalpumper og ventilatorer. Leverer en
spaending, der er optimeret til en kvadratisk momentbelast-
ningskarakteristik pd motoren, derudover vil AEO-funktionen
tilpasse spaendingen preecist til den aktuelle belastningssituati-
on, hvorved forbruget reduceres, og den hgrbare stgj fra mo-
toren daempes. Motoreffektfaktor cos phi skal vaere indstillet
korrekt for at opnd optimal ydeevne. Denne veerdi indstilles i
par. 14-43 Motor cos phi. Parameteren har en standardvaerdi og
justeres automatisk, ndr motordataene programmeres. Disse
indstillinger vil typisk sikre optimal motorspaending, men hvis
motoreffektfaktor cos phi kraever tuning, kan der gennemfgres
en AMA-funktion ved brug af par. 1-29 Automatisk motortilpas-
ning (AMA). En manuel justering af motoreffektfaktoren er me-
get sjeeldent pakraevet.

2.3.2. 1-2* Motordata

Parametergruppe 1-2* bestdr af indtastningsdata fra den tilsluttede motors typeskilt.
Parametrene i parametergruppe 1-2* kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

NB!
AEndring af veerdien af disse parametre pavirker indstillingen af andre parametre.

1-20 Motoreffekt [kW]

Range: Funktion:

Starrel- [0,09 - 500 kW] Indtast den nominelle motoreffekt i kW, jeevnfgr motorens ty-
sesrela- peskiltdata. Standardvaerdien svarer til apparatets nominelle
teret* udgangseffekt.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.
Afhaengig af valgene foretaget i par. 0-03 Regionale indstillin-
ger bliver enten par. 1-20 eller par. 1-21 Motoreffekt gjort
usynlig.
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1-21 Motoreffekt [hk]

Range: Funktion:

Stagrrel- [0,09 - 500 hk] Indtast den nominelle motoreffekt i hk, jeevnfgr motorens ty-
sesrela- peskiltdata. Standardvaerdien svarer til apparatets nominelle
teret* udgangseffekt.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.
Afhaengig af valgene foretaget i par. 0-03 Regionale indstillin-
ger bliver enten par. 1-20 eller par. 1-21 Motoreffekt gjort
usynlig.

1-22 Motorspaending

Range: Funktion:

Stgrrel- [10 - 1000 V] Indtast den nominelle motorspaending, jeevnfgr motorens type-
sesrela- skiltdata. Standardveerdien svarer til apparatets nominelle ud-
teret* gangseffekt.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

1-23 Motorfrekvens

Range: Funktion:

Stgrrel- [20 - 1000 Hz] Veelg den motorfrekvensvaerdi, der fremgdr af motorens type-
sesrela- skiltdata. Ved 87 Hz-drift med 230/400 V-motorer skal typeskil-
teret* tdataene indstilles til 230 V/50 Hz. Tilpas par. 4-13 Motorha-

stighed, hgj greense [O/MIN] og par. 3-03 Maksimumreferen-
cettil 87 Hz-applikationen.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

1-24 Motorstrgm

Range: Funktion:

Stgrrel- [0,1 - 10000 A] Indtast den nominelle motorstrgm, som fremgér af motorens
sesrela- typeskiltdata. Dataene bruges til beregning af motormoment,
teret* termisk motorbeskyttelse osv.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

1-25 Nominel motorhastighed

Range: Funktion:

Stgrrel- [100 - 60,000 O/MIN] Indtast den nominelle hastighed, som fremgdr af motorens ty-
sesrela- peskiltdata. Dataene bruges til beregning af automatisk motor-
teret* kompensering.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.
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1-28 Motoromlgbskontrol

Option: Funktion:

N&r motoren er blevet installeret eller tilsluttet, kan denne funk-
tion bekraefte den korrekte motoromdrejningsretning. Aktive-
ring af denne funktion tilsidesaetter alle buskommandoer eller
digitale indgange undtagen Ekstern spaerring og Sikker stands-
ning (hvis omfattet).

[0] *  Deaktiveret Motoromlgbskontrol er ikke aktiv.

[1] Aktiveret Motoromlgbskontrol er aktiveret. Nar den er blevet aktiveret,
viser displayet:

"Bemaerk! Motoren kgrer muligvis i den forkerte retning."

Meddelelsen afvises ved tryk p& [OK], [Back] eller [Cancel], og en ny meddelelse vises: "Tryk pd
[Hand On] for at starte motoren. Tryk pd [Cancel] for at afvise". Nar der trykkes pa [Hand On]
starter motoren ved 5 Hz i fremadgdende retning og displayet viser: "Motoren kgrer. Kontroller,
om motorens omlgbsretning er korrekt. Tryk p& [Off] for at standse motoren". Ved at trykke pd
[Off] standser motoren og parameteren for motoromlgbskontrol nulstilles. Hvis motoromdrej-
ningsretningen ikke er korrekt, skal de to motorfasekabler ombyttes. Vigtigt:

I Netforsyningen skal afbrydes fgr motorfasekablerne fjernes.

1-29 Automatisk motortilpasning (AMA)
Option: Funktion:

AMA-funktionen optimerer motorens dynamiske ydeevne ved
automatisk optimering af de avancerede motorparametre (par.
1-30 til par. 1-35), ndr motoren er stationzer.

[0] ¥ IKKE AKTIV Ingen funktion
[1] Aktiver komplet mo- Udfgrer AMA af statormodstanden Rs, rotormodstanden R, sta-
tortilpasning torlaekreaktansen Xi, rotorlaekreaktansen Xz og hovedreaktan-
sen Xh.
[2] Aktiver reduceret mo- udfgrer kun en reduceret AMA af statormodstanden Rs i syste-
tortilpasning met. Vaelg denne mulighed, hvis der benyttes et LC-filter imel-

lem frekvensomformeren og motoren.

AMA-funktionen aktiveres ved at trykke p& [Hand on]-tasten, efter at der er valgt [1] eller [2]. Se
0gsa afsnittet Automatisk motortilpasning. Efter en normal sekvens viser displayet: "Tryk pd [OK]
for at afslutte AMA". Efter aktivering af [OK]-tasten er frekvensomformeren klar til drift.
Bemaerk:

. Gennemfgr AMA med kold motor for at opnd den bedst mulige tilpasning af frekvens-
omformeren.

. AMA kan ikke gennemfgres, mens motoren kgrer.
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NB!

Det er vigtigt, at motorpar. 1-2* Motordata indstilles korrekt, da de er en del af AMA-
algoritmen. En AMA skal gennemfgres for at opn& optimal dynamisk motorydeevne.
Den kan vare op til 10 minutter afhaengigt af den aktuelle motors nominelle effekt.

NB!
Undga at generere eksternt moment under udfgrelse af AMA.

NB!

Hvis en af indstillingerne i par. 1-2* Motordata andres, skifter de avancerede mo-
torparametre 1-30 til 1-39 tilbage til fabriksindstillingen.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

Se ogsa afsnittet Automatisk motortilpasning - applikationseksempel.

2.3.3. 1-3* Avancerede motordata

Parametre til angivelse af motorens avancerede data. Motordataene i par. 1-30 - par. 1-39 skal
passe til den aktuelle motor, for at motoren kan fungere optimalt. Fabriksindstillingerne er tal,
som er baseret pd almindelige motorparameterveerdier fra normale standardmotorer. Hvis mo-
torparametrene ikke indstilles korrekt, kan der opstd fejl i frekvensomformersystemet. Hvis
motordataene er ukendte, anbefales det at udfgre en AMA (automatisk motortilpasning). Se af-
snittet Automatisk motortilpasning. AMA-sekvensen tilpasser alle motorparametre undtagen an-
kerets inertimoment og jerntabsmodstanden (par. 1-36).

Parametrene 1-3* og 1-4* kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

P 1-30
Il. Ris X1s X'25

Ui P 1-36

A
|
|
I RFe
|
|
|

130BA375.10

Illustration 2.1: Motordiagram svarende til en asynkron motor

1-30 Statormodstand (Rs)

Range: Funktion:

Afhaen- [Ohm] Indstil veerdien for statormodstanden. Indstil veerdien fra et
ger af motordatablad, el. gennemfgr AMA pd kold motor. Denne pa-
motor- rameter kan ikke justeres med motoren i gang.

data!

50 MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



VLT® HVAC Drive Programming Guide M 2. Parameterbeskrivelse

1-35 Hovedreaktans (Xh)

Range: Funktion:
Afhaen- [Ohm] Indstil motorens hovedreaktans med en af fglgende metoder:
ger af 1. Ker en AMA pd en kold motor. Frekvensomformeren
zwc;tor- maler vaerdien p& motoren.

ata.

2. Indtast Xh-veerdien manuelt. F& veerdien oplyst af mo-
torleverandaren.

3.  Anvend Xn-fabriksindstillingen. Frekvensomformeren
fastlaegger indstillingen p& grundlag af motorens ty-
peskiltdata.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

1-36 Jerntabsmodstand (Rfe)

Range: Funktion:
M-TY- [1-10,000 Q] Indtast den vaerdien svarende til jerntabsmodstanden (Rre) for
PE* at kompensere for jerntab i motoren.

Rre-vaerdien kan ikke findes ved at gennemfgre en AMA.
Rre -veerdien er iszer vigtig i momentstyringsapplikationer. Hvis
Rre ikke er kendt, benyttes par. 1-36 med fabriksindstillingen.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

1-39 Motorpoler

Range: Funktion:
4-polet [Veerdi 2 - 100 poler] Indtast antallet af motorpoler.
motor*
Poler ~nn@ 50 Hz ~nn@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

I tabellen vises antallet af poler for normale hastighedsomrader
for diverse motortyper. Definer motorer, der er konstrueret til
andre frekvenser, separat. Den angivne motorpolveerdi skal vae-
re lige, fordi tallet henviser til det totale polantal og ikke polpar.
Frekvensomformeren gennemfgrer den indledende indstilling af
par. 1-39 pd grundlag af par. 1-23 Motorfrekvens og par. 1-25
Nominel motorhastighed.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

2.3.4. 1-5* Belastningsuafhaengig indstilling

Parametre til indstilling af motorens belastningsuafhaengige indstillinger.

1-50 Motormagnetisering ved stilstand

Range: Funktion:

100% [0 - 300 %] Benyt denne par. sammen med par. 1-51 Minimumhastighed
Normalmagnetisering [O/MIN]til at opnd en anden termisk be-
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lastning p& motoren, nér der kgres med lav hastighed.

Indtast en veerdi i procent af den nominelle magnetiserings-
strgm. Hvis indstillingen er for lav, kan dette medfgre reduceret
moment p& motorakslen.

Mag. strem

100%

Par.1-501

Par.1-51 Hz
1308A045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Min. hastighed ved normal magnetisering [O/MIN]

Range: Funktion:
15 O/[10 - 300 O/MIN] Indstil den gnskede hastighed for normal magnetiseringsstrgm.
MIN* Hvis hastigheden indstilles lavere end motorens sliphastighed,

vil par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand og par. 1-51 vee-
re uden betydning.

Anvend denne parameter sammen med par. 1-50. Se tegningen
vedr. par. 1-50.

1-52 Min. hastighed ved normal magnetisering [Hz]

Range: Funktion:

0,5 Hz* [0,3 - 10 Hz] Indstiller den pakraevede frekvens for normal magnetiserings-
strgm. Hvis frekvensen indstilles lavere end motorens slipfre-
kvens, vil par. 1-50 Motormagnetisering ved nulhastighed og
par. 1-51 Minimumhastighed ved normal magnetisering [O/
MIN] veere inaktive.

Anvend denne parameter sammen med par. 1-50. Se tegningen
vedr. par. 1-50.

2.3.5. 1-6* Belastningsafheaengig indstilling

Parametre til justering af belastningsafhaengige motorindstillinger.

1-60 Belastningskompensation ved lav hastighed

Range: Funktion:

100%* [0 - 300%] Indtast den procentuelle vaerdi for at kompensere for spaendin-
gen i forhold til belastningen, n&r motoren kgrer ved lav hastig-
hed, og opna optimal U/f-karakteristik. Motorstgrrelsen bestem-
mer det frekvensomrade, inden for hvilket denne parameter er

aktiv.
Motorstgrrelse Skift
0,25 - 7,5 kW < 10 Hz
11 kW - 45 kW < 5Hz
55 kW - 550 kW < 3-4Hz
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Um

100%Par.1-60 Par.1-61 E

60%

0% L
Frekvensskift Udgangs—
frekvens

1-61 Belastningskompensation ved hgj hastighed

Range: Funktion:

100%* [0 - 300%] Indtast den procentuelle vaerdi for at kompensere spaendingen
i forhold til belastningen, ndr motoren kgrer ved hgj hastighed,
og opnd optimal U/f-karakteristik. Motorstgrrelsen bestemmer
det frekvensomrade, inden for hvilket denne parameter er aktiv.

Motorstgrrelse Skift
0,25 - 7,5 kw > 10 Hz
11 KW - 45 kW < 5Hz
55 kW - 550 kW < 3-4Hz

1-62 Slipkompensation

Range: Funktion:

0%* [-500 - 500 %] Indtast den procentuelle vaerdi for slipkompensationen for at
kompensere for tolerancer i vaerdien af nmn. Slipkompensatio-
nen beregnes automatisk, dvs. pd basis af den nominelle mo-
torhastighed n mn.

1-63 Slipkompenseringstidskonstant

Range: Funktion:

0,10s* [0,05 - 5,00 s] Indtast slipkompenseringens reaktionshastighed. En hgj vaerdi
giver en langsom reaktion, mens en lav veerdi giver en hurtig
reaktion. Hvis der opstdr lavfrekvensresonansproblemer, an-
vendes en laengere tidsindstilling.

1-64 Resonansdaempning

Range: Funktion:

100% * [0 - 500 %] Indtast resonansdeempningsveerdien. Indstil par. 1-64 og par.
1-65 Resonansdaempningstidskonstant for at eliminere proble-
mer med hgjfrekvensresonans. For at reducere resonansoscil-
lering forgges veerdien af par. 1-64.
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1-65 Resonansdeempningstidskonstant

Range: Funktion:
5 [5-50 msek.] Indstil par. 1-64 Resonansdaempning og par. 1-65 for at elimi-
msek.* nere resonansproblemer ved hgje frekvenser. Indtast den tids-

konstant, der giver den bedste deempning.

2.3.6. 1-7* Startjusteringer

Parametre til indstilling af specielle startfunktioner for motoren.

1-71 Startforsinkelse
Range: Funktion:

0,0s* [0,0-120,0s] Den funktion, der er valgt i par. 1-80 Funktion ved stop, er aktiv
i forsinkelsesperioden.
Indtast den pdkraevede forsinkelsestid, for acceleration pabe-
gyndes.

1-73 Indkobling pa roterende motor

Option: Funktion:
[0] *  Deaktiveret

[1] Aktiveret Denne funktion ggr det muligt at fange en motor, som roterer
frit p& grund af et netudfald.

Veelg Deaktiveret [0], hvis funktionen ikke gnskes.

Ved at veelge Aktiveret[1] kan frekvensomformeren "fange" og
styre en roterende motor.

N&r par. 1-73 er aktiveret, har par. 1-71 Startforsinkelse ingen
virkning.

Sggeretningen for indkobling pé roterende motor er knyttet til
indstillingen i par. 4-10 Motorhastighedsretning.

Med uret [0]: Indkobling pd roterende motor i urets retning.
Hvis proceduren ikke lykkes, gennemfgres DC-bremsning.
Begge retninger[2]: Indkobling p& roterende motor sgger farst
i den retning, der kan bestemmes ud fra den seneste reference
(retning). Hvis der ikke findes nogen hastighed, foretages en
sggning i den anden retning. Lykkes det heller ikke, aktiveres
en DC-bremsning i det tidsrum, der er indstillet i par. 2-02
Bremseholdetid. Start gennemfgres derefter fra 0 Hz.

2.3.7. 1-8* Stopjusteringer

Parametre til indstilling af specielle stopfunktioner for motoren.

1-80 Funktion ved stop
Option: Funktion:

Veelg frekvensomformerfunktionen efter afgivelse af en stop-
kommando, og efter at hastigheden er rampet ned til indstillin-
gerne i par. 1-81 Min.-hastighed for funktion ved stop [O/MIN].

[0] *  Frilgb Lader motoren rotere i fri tilstand.
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[1]1*  DC-hold/forvarmning P&fgrer motoren en DC-holdestrgm (se par. 2-00).

1-81 Minimumhastighed for funktion ved stop [O/MIN]

Range: Funktion:
3 0O/[0 - 600 O/MIN] Indstil den hastighed, hvorved par. 1-80 Funktion ved stop skal
MIN* aktiveres.

1-82 Minimumhastighed for funktion ved stop [Hz]

Range: Funktion:

0,0 Hz* [0,0 - 500 Hz] Indstil den udgangsfrekvens, hvor par. 1-80 Funktion ved stop
skal aktiveres.

2.3.8. 1-9* Motortemperatur

Parametre til indstilling af temperaturbeskyttelsesfunktioner for motoren.

1-90 Termisk motorbeskyttelse

Option: Funktion:

Frekvensomformeren fastlaegger motortemperaturen til motor-
beskyttelse pé to forskellige mader:

. Via en termistorfgler, der er tilsluttet en af de analoge
eller digitale indgange (par. 1-93 Termistorindgang).

. Via beregning af den termiske belastning (ETR - Elek-
tronisk termorelae) pa basis af den aktuelle belastning
og tiden. Beregningen sammenlignes med den nomi-
nelle motorstrgm Im,n 0g den nominelle motorfrekvens
fu,n. Beregningerne tager hgjde for behovet for lavere
belastning ved lave hastigheder pga. nedsat kgling fra
den indbyggede ventilator i motoren.

[0] Ingen beskyttelse Ved konstant overbelastning af motoren, hvis der ikke er behov
for advarsel eller trip af frekvensomformeren.

[1] Termistoradvarsel Aktiverer en advarsel, ndr den tilsluttede thermistor i motoren
reagerer i tilfaelde af motoroverophedning.

[2] Termistor-trip Stopper (tripper) frekvensomformeren, nér den tilsluttede ter-
mistor i motoren reagerer i tilfeelde af overophedning.
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[a]
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nominel

175HA183.10

Termistorens udkoblingsveerdi er > 3 kQ.

Integrer en termistor (PTC-fgler) i motoren med henblik pa spo-
lebeskyttelse.

Motorbeskyttelse kan implementeres ved hjeelp af en raekke
teknikker: PTC-fgler i motorspoler; mekanisk termisk kontakt
(Klixon-type); eller elektronisk termorelae (ETR).

Anvendelse af en digital indgang og 24 V som strgmforsyning:
Eksempel: Frekvensomformeren tripper, ndr motortemperatu-
ren er for hgj.

Parameteropsaetning:

Indstil par. 1-90 Termisk motorbeskyttelse til Termistor-trip[2].
Indstil par. 1-93 Termistorkilde til Digital indgang 33 [6]

130BA151.1C

24V

o
=z
+ < Do OFF
12(13|18(19(27(29|32(33|20(37
C JIC JIC |C |C 1|C 1|C 1|C J|C |C ]
O O 0|0|0|O
@ O|D|O|O
C )| C )| C |C |C 1|C 1|C 1|C ]| C ]| C ]

i /

PTC/termistor <6.6 KO >10.8 kQ

Anvend en digital indgang og 10 V som strgmforsyning:
Eksempel: Frekvensomformeren tripper, ndr motortemperatu-
ren er for hgj.

Parameteropsaetning:

Indstil par. 1-90 Termisk motorbeskyttelse til Termistor-trip [2].
Indstil par. 1-93 Termistorkilde til Digital indgang 33 [6]
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(3]

[4] *

(5]
(6]
(7]
(8]

ETR -advarsel 1

ETR-trip 1

ETR-advarsel 2
ETR-trip 2
ETR-advarsel 3
ETR-trip 3

53|54(55

1o O 3|+10v

130BA152.1C

=1@)

% o .
R

PTC/termistor <800 Q >2.7 kQ

Anvend en analog indgang og 10 V som strgmforsyning:
Eksempel: Frekvensomformeren tripper, ndr motortemperatu-
ren er for hgj.

Parameteropsaetning:

Indstil par. 1-90 Termisk motorbeskyttelse til Termistor-trip [2].
Indstil par. 1-93 Termistorkilde til Analog indgang 54 2]

Veelg ikke en referencekilde.

Indgang Forsynings- Graense-

Digital/analog | spaending udkoblingsveerdier
Volt

Digital 24V <6,6k2->10,8kQ

Digital 10V <800Q->2,7kQ

Analog 10V <3,0kQ->3,0kQ

NB!
Kontroller, at den valgte forsyningsspaending sva-
rer til specifikationen for det anvendte termistor-

element.

ETR-advarsel 1-4, aktiverer en advarsel pd displayet, n&r mo-
toren overbelastes.

ETR-Trip 1-4 for at trippe frekvensomformeren, ndr motoren
overbelastes.

Programmer et advarselssignal via en af de digitale udgange.
Signalet vises i tilfselde af en advarsel, og hvis frekvensomfor-
meren tripper (termisk advarsel).

Se [3]
Se [4]
Se [3]
Se [4]
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[9] ETR-advarsel 4 Se [3]
[10] ETR-trip 4 Se [4]

ETR-funktionerne (Elektronisk termorelae) 1-4 beregner belastningen, ndr den opsaetning, hvori
de er valgt, er aktiv. For eksempel indleder ETR beregningen, ndr opsaetning 3 veelges. P& det
nordamerikanske marked: ETR-funktionerne sgrger for overbelastningsbeskyttelse af motoren,
klasse 20, i overensstemmelse med NEC.

t [s]

2000

175ZA052.11

L—four= 1 x fun

ulf

four= 2 x fun
50 four= 0.2 x fyn

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

1-91 Ekstern motorventilator

Option: Funktion:

[0]*  Nej Der kreeves ikke nogen eksterne ventilator, dvs. at motoren er
derated ved lav hastighed.

[1] Ja P&fgrer en ekstern motorventilator (ekstern ventilator), s& de-
rating af motoren ikke er pdkraevet ved lav hastighed. Grafen
herunder fglges, hvis motorstrgmmen er lavere end den nomi-
nelle motorstrgm (se par. 1-24). Hvis motorstrgmmen oversti-
ger den nominelle strgm, reduceres driftstiden stadig, som om
en ventilator ikke var installeret.

I~ | txPar 1-23

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

1-93 Termistorkilde

Option: Funktion:
Veelg den analoge indgang, som termistoren (PTC-fgler) skal
tilsluttes. Der kan ikke vaelges en analog indgangsoption [1] el-
ler [2], hvis den analoge indgang allerede er i brug som refe-
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rencekilde (indstillet i par. 3-15 Referencekilde 1, 3-16
Referencekilde 2 eller 3-17 Referencekilde 3).

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

[0] * Ingen

[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[3] Digital indgang 18
[4] Digital indgang 19
[5] Digital indgang 32
[6] Digital indgang 33
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2.4. Hovedmenu - Bremser - Gruppe 2

2.4.1. 2-0* DC-bremse

Parametergruppe til konfiguration af DC-bremse- og DC-holdefunktionerne.

2-00 DC-holdestrgm/forvarmningsstrgm

Range: Funktion:

50 %* [0 - 100%] Angiv en veerdi for holdestrammen som en procentdel af den
nominelle motorstrgm Im,n, indstillet i par. 1-24 Motorstrgm. 100
% DC-holdestrgm svarer til Imn.
Denne parameter fastholder motorfunktionen (holdemoment)
eller bruges til motorforvarmning.
Denne parameter er aktiveret, sdfremt DC-hold er valgt i par.
1-80 Funktion ved stop.

NB!

Maks.-vaerdien afhaenger af den nominelle motorstrgm.

NB!

Undgd 100 % strgm i for lang tid. Det kan beskadige motoren.

2-01 DC-bremsestrgm

Range: Funktion:

50%* [0 - 100 %] Indstil strammen som en procentdel af den ansldede motor-
strgm Imn se par. 1-24 Motorstrom. 100 % DC-bremsestrgm
svarer til Im,n.
DC-bremsestrsmmen afgives pa en stopkommando, nar hastig-
heden kommer under graensen i par. 2-03 DC-bremseindko-
blingshastighed; ndr funktionen DC-bremse inverteret er aktiv;
eller via den serielle kommunikationsport. Bremsestrgmmen er
aktiv i den periode, der er indstillet i par. 2-02 DC-bremsetid.

NB!

Maks.-vaerdien afhaenger af den nominelle motorstrgm.

NB!

Undgd 100 % strgm i for lang tid. Det kan beskadige motoren.

2-02 DC-bremsetid

Range: Funktion:

10,0s.* [0,0 - 60,0 s.] Indstil varigheden af DC-bremsestrgmmen i par. 2-01, ndr den
er blevet aktiveret.
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2-03 DC-bremseindkoblingshastighed

Range: Funktion:
0 O/ [0 - par. 4-13 O/MIN] Indstil DC-bremseindkoblingshastigheden for aktivering af DC-
MIN* bremsestrgmmen, der er indstillet i par. 2-01, i forbindelse med

en stopkommando.

2.4.2. 2-1* Bremseenergifunktion

Parametergruppe til valg af dynamiske bremseparametre.

2-10 Bremsefunktion

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret Der er ikke installeret en bremsemodstand.
[1] Modstandsbremse Bremsemodstand er indbygget i systemet, til afseetning af over-

skydende bremseenergi i form af varme. Ved tilslutning af en
bremsemodstand tillades en hgjere mellemkredsspaending un-
der bremsning (generatorisk drift). Funktionen Modstandsbrem-
se er kun aktiv i frekvensomformere med indbygget dynamisk
bremseenhed.

2-11 Bremsemodstand (ohm)

Range: Funktion:

Stgrrel- [Ohm] Indstil bremsemodstandens vaerdi i ohm. Vaerdien benyttes til
sesrela- overvdgning af effektafszettelsen i bremsemodstanden i par.
teret 2-13 Bremseeffektovervdgning. Denne parameter er kun aktiv

for frekvensomformere med indbygget dynamisk bremse.

2-12 Bremseeffektgraense (kW)

Range: Funktion:
KW* [0,001 - Variabel Indstil overvdgningsgraensen for den bremseeffekt, der overfg-
greense kW] res til modstanden.

Overvagningsgraensen er et produkt af den maksimale drifts-
cyklus (120 sek.) og bremsemodstandens maksimale effekt ved
denne driftscyklus. Se nedenstdende formel.

For 200-240 V-apparater:

» 3902 x_driftstid
modstand ~ R x 120
For 380-480 V-apparater:

» 7782 x_ driftstid
modstand — R x 120
Ved 525-600 V-apparater:

» 9432 x_ driftstid
modstand ~ R x 120

Denne parameter er kun aktiv for frekvensomformere med indbygget dynamisk bremse.
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2-13 Bremseeffektovervagning

Option: Funktion:

Denne parameter er kun aktiv for frekvensomformere med ind-
bygget dynamisk bremse.

Denne parameter ggr det muligt at overvdge effekten til brem-
semodstanden. Effekten beregnes ud fra modstanden (par.
2-11 Bremsemodstand (ohm)), DC Link-spaendingen og mod-
standens driftstid.

[0] *  Deaktiveret Bremseeffektovervdgning er ikke pdkraevet.

[1] Advarsel Aktiverer en advarsel p& displayet, ndr den effekt, der overfgres
over 120 s overstiger 100 % af overvdgningsgraensen (par. 2-12
Bremseeffektgraense (kW))
Advarslen forsvinder, ndr den overfgrte effekt falder til under 80
% af overvagningsgraensen.

[2] Trip Tripper frekvensomformeren og viser en alarm, nér den udreg-
nede effekt overstiger 100 % af overvagningsgraensen.

[3] Advarsel og trip Aktiverer ovenstdende, herunder advarsel, trip og alarm.

Hvis effektovervagningen er indstillet til 7kke aktiv [0] eller Advarse/[1], forbliver bremsefunkti-
onen aktiv, selv om overvagningsgraensen overskrides. Dette medfgrer risiko for overbelastning
af bremsemodstanden. Det er ogsd muligt at generere en advarsel via relae/digitale udgange.
Mélengjagtigheden for effektovervagningen er afhaengig af ngjagtigheden af modstandens ohm-
veerdi (bedre end £ 20 %).

2-15 Bremsekontrol

Option: Funktion:

Veelg en testtype og overvagningsfunktion for at tjekke tilslut-
ningen til bremsemodstanden, eller om en bremsemodstand er
til stede, og for at vise en advarsel eller en alarm i tilfaelde af
fejl. Bremsemodstandens afbryderfunktion testes under indkob-
ling. Bremse-IGBT-testen gennemfgres imidlertid, nér der ikke
bremses. En advarsel eller trip vil afbryde bremsefunktionen.
Testsekvensen er fglgende:

1. DC link-rippelamplitude males i 300 ms uden brems-
ning.

2. DC link-rippelamplitude males i 300 ms med bremsen
aktiveret.

3. Hvis DC link-rippelamplituden under bremsning er min-
dre end DC link-rippelamplituden fgr bremsning + 1 %.
Bremsekontrol mislykkedes, der afgives en advarsel
eller en alarm.

4, Hvis DC link-rippelamplituden under bremsning er hg-
jere end DC link-rippelamplituden fgr bremsning + 1
%. Bremsekontrol ok.

[0] * Ikke aktiv Overvdger om bremsemodstanden og bremse-IGBT'en kortslut-
tes under driften. Hvis der opstér kortslutning, vises en advarsel.
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[1] Advarsel

[2] Trip

[3] Stop og trip

M 2. Parameterbeskrivelse

Overvdger om bremsemodstanden og bremse-IGBT'en kortslut-
ter og gennemfgrer en test for afbrydelse af bremsemodstanden
under opstart.

Overvager om der opstér kortslutning eller afbrydelse i brem-
semodstanden, eller om der opstar kortslutning i bremse-IGBT.
Hvis der opstar en fejl, vil frekvensomformeren koble ud med
en alarm (trip fastlast).

Overvdger om der opstér kortslutning eller afbrydelse i brem-
semodstanden, eller om der opstar kortslutning i bremse-IGBT.
Hvis der opstér en fejl, vil frekvensomformeren rampe ned til
frilgb og derefter trippe. Der vises en tripldsalarm.

NB!

det en fejl.

NB!: Fjern en advarsel, der opstar i forbindelse med Jkke aktiv[0] eller Advarse/[1]
ved at afbryde og tilslutte netforsyningen. Fejlen skal imidlertid farst udbedres. Ved
ITkke aktiv[0] eller Advarse/[1] fortsaetter frekvensomformeren, selv om der er fun-

2-17 Overspaendingsstyring

Option:

[0] Deaktiveret
[2] *  Aktiveret

Funktion:

Overspandingsstyringen (OVC) reducerer risikoen for, at fre-
kvensomformeren tripper ved en overspaending p& mellemkred-
sen, der skyldes generativ effekt fra belastningen.

Ingen OVC kraevet.
Aktiverer OVC.

NB!

Rampetiden justeres automatisk for at undgd, at frekvensomformeren tripper.
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2.5. Hovedmenu - Reference/Ramper - Gruppe 3

2.5.1. 3-0* Referencegraenser

Parametre til indstilling af referenceenhed, graenser og omréder.

3-02 Minimumreference
Range: Funktion:

0,000 [-100000,000 - par. Indtast minimumreferencen. Minimumreferencen er mindste-
Enhed* 3-03] vaerdien for veerdien af summen af alle referencerne.

3-03 Maksimumreference

Option: Funktion:
[0,000 Par. 3-02 - Indtast maksimumreferencen. Maksimumreferencen er den
Enhed] 100000,000 st@grste vaerdi, som summen af alle referencer kan antage.

| *

3-04 Referencefunktion

Option: Funktion:
[0]* Sum Opsummerer bdde den eksterne og preset-referencekilder.
[1] Ekstern/Preset Anvender enten preset eller den eksterne referencekilde.

Skifter mellem ekstern og preset via en kommando eller en digital indgang.

2.5.2. 3-1* Referencer

Parametre til konfiguration af referencekilderne.
Veelg preset-reference(r). Veelg preset-referencer bit 0/1/2[16], [17] eller [18] for de tilsvarende
digitale indgange i parametergruppe 5.1* Digitale indgange.

3-10 Preset-reference

Array [8]

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Indtast op til otte forskellige preset-referencer (0-7) i denne
parameter ved at anvende array-programmering. Preset-refe-
rencen angives som en procentdel af vaerdien Refuwaks (par. 3-03
Maksimumreference) eller som en procentdel af de gvrige eks-
terne referencer. Hvis der programmeres en Refmin, som er
forskellig fra O (par. 3-02 Minimumreference), beregnes preset-
referencen som en procentdel af det fulde referenceomréde,
dvs. pé baggrund af forskellen mellem Refvaks 0og Refuin. De-
refter lsegges veerdien til Refvin. Vaelg preset-referencebit 0/1/2
[16], [17] eller [18] for at opnd de tilsvarende digitale indgange
i parametergruppe 5.1* Digitale indgange.
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130BA148.10

12 (+24V)

Preset 76543210

$—— —10101010 —¢

¢—— —11001100 —(

L————11110000 —¢

729 [P 5-13=Preset-ref, bit 0]

»32 [P 5-14=Preset-ref. bit 1]

33 [P 5-15=Preset-ref. bit 2]

3-11 Jog-hastighed [Hz]

Range:

Stgrrel- [0 - 1000
sesrela-

teret*

Funktion:

Hz] Jog-hastigheden er en fast udgangshastighed, som frekvens-
omformeren kgrer med, ndr Jog-funktionen aktiveres.
Se ogsa par. 3-80.

3-13 Referencested

Option:

[0] * Keedet til

Funktion:
Veelg det referencested, der skal aktiveres.

Hand/Auto Anvend lokal reference i Hand-tilstand eller fjernreferencen i
Auto-tilstand.

[1] Fjernbetjent Anvend fjernreference i bade Hand-tilstand og Auto-tilstand.

[2] Lokal

Anvend lokal reference i bade Hand-tilstand og Auto-tilstand.

3-14 Preset relativ reference

Range:

Funktion:

0.00%* [-200.00 - 200.00 %] Den faktiske reference, X, forgges eller formindskes med pro-

centdelen Y, der er indstillet i par. 3-14. Dette resulterer i den
faktiske reference Z. Den faktiske reference (X) er summen af
de indgange, der er valgt i par. 3-15 Referenceressource 1, par.
3-16 Referenceressource 2, par. 3-17 Referenceressource 3 og
par. 8-02 Styreordskilde.

Y
Relativ z Resulterende
x| Z=x+x*v/100[ P faktisk
reference

130BA059.12
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130BA278.10 AZ

-100

3-15 Reference 1-kilde

Option:

(0]
[11*
(2]
(7]
(8]
[20]
[21]
[22]

[23]
[24]
[25]
[30]
[31]
[32]

Ingen funktion
Analog indgang 53
Analog indgang 54
Pulsindgang 29
Pulsindgang 33
Digitalt pot.-meter
Analog indg. X30-11

Analog indgang
X30-12

Analog indgang X42/1
Analog indgang X42/3
Analog indgang X42/5
Udvidet lukket slgjfe 1
Udvidet lukket slgjfe 2
Udvidet lukket slgife 3

3-16 Reference 2-kilde

Funktion:

Veelg den referenceindgang, der skal anvendes til det fgrste re-
ferencesignal. Par. 3-15, 3-16 og 3-17 definerer op til tre for-
skellige referencesignaler. Summen af disse referencesignaler
definerer den faktiske reference.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

Option:

(0]
(1]
(2]
(7]
(8]

Ingen funktion
Analog indgang 53
Analog indgang 54
Pulsindgang 29
Pulsindgang 33

Funktion:

Veelg den referenceindgang, der skal anvendes til det andet re-
ferencesignal. Par. 3-15, 3-16 og 3-17 definerer op til tre for-
skellige referencesignaler. Summen af disse referencesignaler
definerer den faktiske reference.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.
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[20] * Digitalt pot.-meter
[21] Analog indg. X30-11

[22] Analog indgang
X30-12

[23] Analog indgang X42/1
[24] Analog indgang X42/3
[25] Analog indgang X42/5
[30] Udvidet lukket slgjfe 1
[31] Udvidet lukket slgjfe 2
[32] Udvidet lukket slgjfe 3

3-17 Reference 3-kilde

Option: Funktion:

Veelg den referenceindgang, der skal anvendes som det tredje
referencesignal. Par. 3-15, 3-16 og 3-17 definerer op til tre for-
skellige referencesignaler. Summen af disse referencesignaler
definerer den faktiske reference.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

[0] * Ingen funktion

[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[7] Frekvensindgang 29
[8] Frekvensindgang 33
[20] Digitalt pot.-meter

[21] Analog indgang
X30-11

[22] Analog indgang
X30-12

[23] Analog indgang X42/1
[24] Analog indgang X42/3
[25] Analog indgang X42/5
[30] Udvidet lukket slgjfe 1
[31] Udvidet lukket slgjfe 2
[32] Udvidet lukket slgjfe 3

3-19 Jog-hastighed [O/MIN]

Range: Funktion:
300 O/[0 - 60000 O/MIN] Indtast en veerdi for jog-hastigheden nios, som er en fast ud-
MIN* gangshastighed. Frekvensomformeren kgrer med denne hastig-

hed, ndr jog-funktionen er aktiveret. Maksimumgraensen er
defineret i par. 4-13 Motorhastighed, haj graense (O/MIN,).
Se ogsa par. 3-80.

2.5.3. 3-4* Rampe 1

Konfigurer rampeparameteren og rampetiderne for hver af de to ramper (par. 3-4* og 3-5*).
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Danfiss

RPM §

P 4-13
Hej

130BA169.11

greense
Reference;
P 1-25

___$__ %

Motor-

hastighed
P4-11
Lav

/!

graense

!

[P 3-*1 lp 3-%2 |Tid
IRampe (X), |Rampe (X), I
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3-41 Rampe 1, rampe-op-tid

Range:
3s*

[1- 3600 s]

Funktion:

Indtast rampe-op-tiden, dvs. accelerationstiden fra 0 O/MIN. til
den nominelle motorhastighed nw,n (par. 1-25). Vaelg en rampe-
op-tid, sdledes at udgangsstrsmmen ikke overstiger strgm-
greensen i par. 4-18 under rampning. Se rampe-ned-tid i par.
3-42.

tacc X nnorml par.1 — 25][ ]

par.3 —41 =
AreflO/MIN.]
RPM A 130BA169.11
P 4-13
Haj
greense
Reference— — —t— - ; -
P 1-25 ,/]| !
Motor- | H
hastighed | | |
P4-11 I [l
Lav | -
graense 1| 1
L Il
I : I
| |
- ! Il !
T L I g
P 3-+1 [l | Ip3-*2 |Tid
IRampe ), || | IRampe (X), |
op-tid (acc.) | | | |ned-tid (dec.)I
I'd—tacc —»! bt—— tec —-

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid

Range:
3s*

[1 - 3600 s]

Funktion:

Indtast rampe ned-tiden, dvs. decelerationstiden fra den nomi-
nelle motorhastighed nmn (par. 1-25) til 0 O/MIN. Veelg en
rampe-ned-tid, sdledes at der ikke opstdr overspaending i vek-
selretteren pd grund af regenererende drift af motoren, og sd
den genererede strgm ikke overstiger den stremgraense, der er
defineret i par. 4-18. Se rampe-op-tid i par. 3-41.

tdec X nnorm [ par.1 — 25] [s]

par.3 — 42 = AreflO/MIN.]
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2.5.4. 3-5* Rampe 2

Valg af rampeparametre, se 3-4*.

3-51 Rampe 2, rampe-op-tid

Range: Funktion:

3% [1-3600 s] Indtast rampe-op-tiden, dvs. accelerationstiden fra 0 O/MIN til
den nominelle motorhastighed (nw,n) (par. 1-25). Veelg en ram-
pe-op-tid, sledes at udgangsstrammen ikke overstiger strgm-
graensen i par. 4-18 under rampning. Se rampe-ned-tid i par.
3-52.

tacc x nnorm [ par. 1 — 25] ]

par. 3 =51 = A ref LO/MIN.]

3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid

Range: Funktion:

3% [1-3600s.] Indtast rampe-ned-tiden, dvs. decelerationstiden fra den nomi-
nelle motorhastighed nmn (par. 1-25) til 0 O/MIN Valg en
rampe-ned-tid, sdledes at der ikke opstdr overspaending i vek-
selretteren p& grund af regenererende drift af motoren, og s&
den genererede strgm ikke overstiger den strgmgraense, der er
defineret i par. 4-18. Se Rampe-op-tid i par. 3-51.

tdec x nnorml par. 1 — 25] [s]
A ref [O/MIN.]

par.3 —52 =

2.5.5. 3-8* Andre ramper

Konfigurer parametre til specielle ramper, f.eks. Jog el. Kvikstop

3-80 Jog-rampetid

Range: Funktion:

20 s* [1-3600 s] Angiv jog-rampetiden, dvs. accelerations-/decelerationstiden
mellem 0 O/MIN og den nominelle motorhastighed (nm,n) (an-
givet i par. 1-25 Motorens nominelle hastighed). Sgrg for, at den
pékraevede resulterende udgangsstrgm for en given jog-rampe
ikke overstiger strgmgraensen i par. 4-18. Jog-rampetiden star-
ter, hvis et jog-signal aktiveres via betjeningspanelet, via de
digitale indgange eller via den serielle kommunikationsport.

MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

69




2. Parameterbeskrivelse M VLT® HVAC Drive Programming Guide

O/MIN

P 4-13 O/MIN
hejgrense -+ o — - — e — - —

P 1-25
Motorhastighed

V4 \
P3-19 / N
Jog-hastighed ! !
P 4-11 O/MIN —r .- —_—
lav graense i T

tio tjo I

jog jog

\P 3-80 P 3-80

Rampe Rampe |

op-tid | ned-tid :

130BA070.10 1 r 1

tjog x nnorm [ par. 1 —25] [s]

par. 3 - 80 =14 jog hastighed [ par. 3 —19]

2.5.6. 3-9* Digitalt potentiometer

Den digitale potentiometerfunktion giver brugeren mulighed for at forgge eller begraense den
faktiske reference ved at justere de digitale indgange vha. funktionerne FOR@G, REDUCER eller
RYD. For at aktivere denne funktion skal mindst én digital indgang veere indstillet til FORGG el.

REDUCER.
3-90 Trinstgrrelse
Range: Funktion:

0.10%%* [0.01 - 200.00%] Indtast den trinvise stgrrelse, der kreeves ved FOR@G/REDU-
CER, som en procentdel af den nominelle hast., der er indstillet
i par. 1-25. Hvis FOR@G/REDUCER aktiveres, forgges/reduceres
den endelige reference svarende til indstillingen i denne para-
meter.

3-91 Rampetid

Range: Funktion:

1,00 s* [0,00 - 3600,00 s] Indtast rampetiden, dvs. tidsintervallet for justering af referen-

cen fra 0 til 100 % af den specificerede digitale potentiometer-
funktion (FOR@G, REDUCER eller RYD).
Hvis FOR@G/REDUCER er aktiveret i laengere tid, end der er
angivet i par. 3-95, rampes den faktiske reference op/ned iht.
denne rampetid. Rampetiden er defineret som den tid, det tager
at justere referencen trinvis, som angivet i par. 3-90 7rinstor-
relse.

3-92 Effektreetablering

Option: Funktion:

[0] *  Deaktiveret Nulstiller den digitale potentiometerreference til 0 % efter op-
start.

[1] Aktiv Gendanner den seneste digitale potentiometerreference ved op-
start.
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3-93 Maksimumgraense

Range: Funktion:

100%* [-200 - 200 %] Indstil den maksimale tilladte vaerdi for den resulterende refe-
rence. Dette anbefales, hvis det digitale potentiometer kun er
beregnet til finjustering af den resulterende reference.

3-94 Minimumgraense
Range: Funktion:

0%*  [-200 - 200 %] Indtast den mindste tilladte vaerdi for den resulterende referen-
ce. Dette anbefales, hvis det digitale potentiometer kun er
beregnet til finjustering af den resulterende reference.

3-95 Rampeforsinkelse

Range: Funktion:

1,000 s*[0,000 - 3600,00 s]  Indtast den pdkreevede forsinkelse fra aktivering af det digitale
potentiometer, indtil frekvensomformeren begynder at rampe
referencen. Med en forsinkelse pd 0 ms begynder referencen at
rampe, s& snart FOR@G/REDUCER aktiveres. Se ogsa par. 3-91

Rampetid.
Hastighed 130BA158.11
A
P 3-95 >
Tid (s)
Forog
Hastighed 1308A159.11
A
|
1
P 3-95 i
! Tid (s)
Reducer- N
Forgg I—
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2.6. Hovedmenu - Graenser/Advarsler - Gruppe 4

2.6.1. 4-** Graeenser/Advarsler

2

Parametergruppe til konfiguration af greenser og advarsler.

2.6.2. 4-1* Motorgraenser

Definer motorens moment-, strgm- og hastighedsgraense, samt frekvensomformerens reaktion,
nar disse graenser overskrides.

En graense kan generere en meddelelse pa displayet. En advarsel vil altid generere en meddelelse
pa displayet eller pd fieldbussen. En overvdgningsfunktion kan starte en advarsel eller et trip,
hvorefter frekvensomformeren vil stoppe og generere en alarmmeddelelse.

4-10 Motorhastighedsretning
Option: Funktion:
[0] Med uret
[21*  Begge retninger
Veelger den pdkraevede motorhastighedsretning.

4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN]

Range: Funktion:

Stgrrel- [0 - 60,000 O/MIN]  Indtast minimumgraensen for motorhastigheden. Motorhastig-
sesrela- hed, lav graense kan indstilles, s3 den svarer til producentens
teret* anbefalede minimummotorhastighed. Motorhastighed, lav

graense mé ikke overstige indstillingerne i par. 4-13 Motorha-
stighed, haj greense [O/MIN].

4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz]

Range: Funktion:

Stagrrel- [0 - 1000 Hz] Indtast minimumgraensen for motorhastigheden. Den lave
sesrela- graense for motorhastigheden kan indstilles, s& den svarer til
teret* motorakslens mindste udgangsfrekvens. Den lave motorhastig-

hedsgraense mé ikke overstige indstillingen i par. 4-14 Motor-
hastighed, haj graense [Hz].

4-13 Motorhastighed, hgj greense [O/MIN]

Range: Funktion:

Stgrrel- [0 - 60,000 O/MIN]  Indtast maksimumgraensen for motorhastighed. Motorhastig-
sesrela- hed, hgj graense, kan indstilles, s& den svarer til producentens
teret* maksimale nominelle motorhastighed. Motorhastighed, hgj

greense skal overstige indstillingen i par. 4-11 Motorhastighed,
lav graense [O/MIN]. Kun par. 4-11 eller 4-12 vises, hvilket af-
haenger af andre parametre indstillet i hovedmenuen og de
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fabriksindstillinger, der er betinget af den globale geografiske
lokalitet.

NB!

Frekvensomformerens udgangsfrekvens ma ikke antage en vaerdi hgjere end 1/10
af koblingsfrekvensen.

4-14 Motorhastighed, hgj greense [Hz]

Range:

Stgrrel- [0 - 1000 Hz]
sesrela-

teret*

Funktion:

Indtast maksimumgraensen for motorhastighed. Den hgje mo-
torhastighedsgraense kan indstilles, s den svarer til producen-
tens anbefalede maksimumfrekvens for motorakslen. Den hgje
motorhastighedsgraense skal overstige indstillingen i par. 4-12
Motorhastighed, lav graense [Hz]. Kun par. 4-11 eller 4-12 vises,
hvilket afhaenger af andre parametre indstillet i hovedmenuen
og de fabriksindstillinger, der er betinget af den globale geo-
grafiske lokalitet.

NB!

Den maks. udgangsfrekvens ma ikke overstige 10 % af vekselretterens koblings-
frekvens (par. 14-01).

4-16 Momentgreense for motordrift

Range:

110.0 %[0,0 - Variabel green-
* se %]

Funktion:

Indtast den maksimale momentgraense for motordrift. Moment-
greensen er aktiv i hastighedsomradet op til den nominelle
motorhastighed, der er angivet i par. 1-25 Nominel motorha-
stighed. For at beskytte motoren mod at nd stall-momentet er
fabriksindstillingen 1,1 x det nominelle motormoment (beregnet
veerdi). Se ogsa par. 14-25 Trip-forsinkelse ved momentgraen-
se for at fa flere oplysninger.

Hvis en af indstillingerne i par. 1-00 til 1-26 aendres, andres
par. 4-16 ikke automatisk til standardindstillingen.

4-17 Momentgreense for generatordrift

Range:
100 %* [0 - 1000 %]

Funktion:

Indtast momentgraensen for generatorisk driftstilstand. Mo-
mentgraensen er aktiv i hastighedsomradet op til og inklusiv den
nominelle motorhastighed (par. 1-25). Se par. 14-25 Trip-for-
sinkelse ved momentgraense for flere oplysninger.
Hvis en af indstillingerne i par. 1-00 til par. 1-26 sendres, sendres
par. 4-17 ikke automatisk til fabriksindstillingerne.
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4-18 Strgmgraense

Range: Funktion:

160 %* [1 - 1000 %] Indtast stremgraensen for motor- og generatordrift. For at be-
skytte motoren mod at nd stall-momentet er fabriksindstillingen
1,1 x det nominelle motormoment (beregnet veaerdi). Hvis en af
indstillingerne i par. 1-00 til 1-26 aendres, aendres par. 4-18 ikke
automatisk til standardindstillingen.

4-19 Maks. udgangsfrekvens

Range: Funktion:

0 Hz* [1-1000 Hz] Indtast den maksimale udgangsfrekvensvaerdi. Par. 4-19 angi-
ver den gverste greense pé frekvensomformeren for udgangs-
frekvensen af hensyn til sikkerheden ved applikationer, hvor
utilsigtet overhastighed skal undgds. Denne absolutte greense
geelder alle konfigurationer og er uafhaengig af indstillingen i
par. 1-00. Denne parameter kan ikke justeres med motoren i

gang.

2.6.3. 4-5* Justerings advarsler

74

Definerer de justerbare advarselsgraenser for strgm, hastighed, reference og feedback.

NB!
Ikke synlig i displayet, men kun i VLT Motion Control-veerktgjet, MCT 10.

Advarsler vises i displayet, via de programmerede udgange eller pa den serielle bus.

I motor A g
g
| i ! ! i
LI i [ P ePAReF ) L__
* 418y i JI % f v
| | ! '
oy 4+ ——F—Je e — |- —%——L——-G-—
(P 4-51) ! I % : '
1 | I
o e
i =1 | OMRAZT 1>
i | | |
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llav 4 1 __%__L__.;._
(P 4-50) i | / ] '
L )
i | % | i nmo’oL[O/MlN:
AMIN NLAY REF Nugy  Nuax
(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)

4-50 Advarsel, strgam lav

Range: Funktion:
0,00A* [0,00 - parameter Indtast Iav veerdien. Hvis motorstrgmmen ryger under denne
4-51 A] greense (Irav), viser displayet STR@M LAV. Signaludgangene
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kan programmeres til at give et statussignal pa klemme 27 el.
29 samt pé releeudgang 01 eller 02. Se tegningen i dette afsnit.

4-51 Advarsel, strom hgj

Range: Funktion:

par. [Par. 4-50 til par. Indtast Ingi-veerdien. Hvis motorstreammen overstiger denne
16-37 16-37 A] graense (Ings), vises STR@M H@] pa displayet. Signaludgangene
A* kan programmeres til at give et statussignal pa klemme 27 el.

29 samt pé releeudgang 01 eller 02. Se tegningen i dette afsnit.

4-52 Advarsel, hastighed lav

Range: Funktion:
0 O/ [0 - par. 4-53 O/MIN] Indtast niav-veerdien. Hvis motorhastigheden kommer under
MIN* denne graense (nLav), viser displayet HASTIGHED LAV. Signal-

udgangene kan programmeres til at give et statussignal pa
klemme 27 el. 29 samt pd releeudgang 01 eller 02. Programmer
motorhastighedens nedre signalgraense, niav, inden for fre-
kvensomformerens normale driftsomrdde. Se tegningen i dette
afsnit.

4-53 Advarsel, hastighed hgj

Range: Funktion:

par. [Par. 4-52 til par. 4-13 Indtast nngy veerdien. Nar motorhastigheden overstiger denne
4-13 O/O/MIN.] graense (nugs), viser displayet HASTIGHED H@J. Signaludgan-
MIN* gene kan programmeres til at give et statussignal pa klemme

27 el. 29 samt p& relaeudgang 01 eller 02. Programmer motor-
hastighedens gvre signalgraense, nxgs inden for frekvensomfor-
merens normale driftsomrdde. Se tegningen i dette afsnit.

4-54 Advarsel, reference lav

Range: Funktion:
-999999 [-999999.999 - Indtast den nedre referencegraense. Nar den faktiske reference
.999*  999999.999] er under denne graense, viser displayet reference lav. Signal-

udgangene kan programmeres til at give et statussignal pd
klemme 27 el. 29 og pé relzeudgang 01 eller 02.

4-55 Advarsel, reference hgj

Range: Funktion:
999999. [-999999.999 - Indtast den gvre referencegraense. Nar den faktiske reference
999%  999999.999] overstiger denne graense, viser displayet reference hgj. Signal-

udgangene kan programmeres til at give et statussignal pa
klemme 27 el. 29 og pa releeudgang 01 eller 02.
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4-56 Advarsel, feedback lav

Option: Funktion:
[-99999 -999999.999 - Indtast den nedre feedbackgraense. N&r feedbacksignalet er
9.999] * 999999.999 under denne greense, viser displayet Feedback lav. Signalud-

gangene kan programmeres til at give et statussignal pd klem-
me 27 el. 29 og pa relzeudgang 01 eller 02.

4-57 Advarsel, feedback hgj

Range: Funktion:
999999. [Par. 4-56 - Indtast den gvre feedbackgraense. Nar feedback overstiger den-
999*  999999,999] ne graense, viser displayet Feedb hgj. Signaludgangene kan

programmeres til at give et statussignal pa klemme 27 el. 29 og
pa relaeudgang 01 eller 02.

4-58 Manglende motorfasefunktion

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret Viser en alarm i tilfaelde af en manglende motorfase.
[11*  Aktiv Der vises ingen alarm i tilfaelde af en manglende motorfase. Hvis

motoren kun kgrer pd to faser, kan den blive beskadiget pa
grund af overophedning. Det anbefales derfor pd det kraftigste
at bevare akti-indstillingen.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

2.6.4. 4-6* Hastighedsbypass

Definer hastigheds-bypass-omrader for ramperne.
Nogle systemer kraever, at man undgér visse udgangsfrekvenser el. hastigheder pa grund af re-
sonansproblemer i systemet. Der kan hgjst undgas fire frekvens- el. hastighedsomrader.

4-60 Bypass-hastighed fra [O/MIN]

Array [4]

0 0/ [0 - par. 4-13 O/MIN] Nogle systemer kreever, at visse udgangshastigheder undgas pé
MIN* grund af resonansproblemer i systemet. Angiv de nedre graen-
ser for de hastigheder, der skal undgas.

4-61 Bypass-hastighed fra [Hz]

Array [4]

0 Hz* [0 - parameter 4-14 Nogle systemer kraever, at visse udgangshastigheder undgas pé
Hz] grund af resonansproblemer i systemet. Angiv de nedre graen-
ser for de hastigheder, der skal undgas.
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4-62 Bypass-hastighed til [O/MIN]

Array [4]

0 0/ [0 - par. 4-13 O/MIN] Nogle systemer kraever, at visse udgangshastigheder undgas pa
MIN* grund af resonansproblemer i systemet. Angiv de gvre graenser
for de hastigheder, der skal undgas.

4-63 Bypass-hastighed til [Hz]

Array [4]

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] Nogle systemer kraever, at visse udgangshastigheder undgas pa
grund af resonansproblemer i systemet. Angiv de gvre graenser
for de hastigheder, der skal undgas.

2.6.5. Halvautomatisk hastighedsbypass-opsaetning

Den halvautomatiske hastighedsbypass-opsaetning kan bruges til at lette programmeringen af de
frekvenser, der skal springes over pd grund af resonans i systemet.

Fglgende processer skal udfgres:
1. Stop motoren.
2. Veelg Aktiv i par. 4-64, Halvautomatisk bypass-funktion.

3. Tryk pd Hand On pé LCP-betjeningspanelet for at starte sggningen efter frekvensomré-
der, der fordrsager resonans. Motoren ramper op i overensstemmelse med den fastlagte
rampe.

4. Under gennemsggningen af frekvensomradet skal der trykkes pd OK pa LCP-betjenings-
panelet, ndr bandet forlades. Den faktiske frekvens lagres som fgrste element i para-
meter 4-62 Bypass-hastighed til [O/MIN]eller par. 4-63 Bypass-hastighed til [Hz] (array).
Gentag dette for hvert enkelt resonansbdnd, der blev identificeret ved oprampningen
(der kan maks. justeres fire).

5. Nar den maksimale hastighed er ndet, vil motoren automatisk begynde at rampe ned.
Gentag ovenstdende procedure, ndr hastigheden bevaeger sig ud ad resonansb&ndene
under decelerationen. De faktiske frekvenser, der registreres ved tryk p& OK; lagres i par.
4-60 Bypass fra [O/MIN] eller par. 4-61 Bypass fra [Hz].

6. N&r motoren har rampet ned til standsning, skal der trykkes p& OK. Par. 4-64 Halvauto-
matisk bypass-funktion nulstilles automatisk til Ikke aktiv. Frekvensomformeren forbliver
i Hand Orrtilstand, indtil der trykkes pd Offeller Auto On pa LCP-betjeningspanelet.

Hvis frekvenserne for et bestemt frekvensomrade ikke registreres i den rigtige raekkefglge (fre-
kvensvaerdierne i Bypass-hastighed til er hgjere end veaerdierne i Bypass-hastighed fra), eller hvis
der ikke foreligger samme antal registreringer for Bypass-fra og Bypass til, annulleres samtlige
registreringer, og falgende meddelelse vises: Collected speed areas overlapping or not completely
determined (De registrerede hastighedsomréder overlapper hinanden eller kunne ikke bestemmes
fuldstaendigt). Press [Cancel] to abort. (Tryk p8 [Cancel] for at annullere).
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4-64 Halvautomatisk bypass-funktion

Option: Funktion:
[0] *  Deaktiveret Ingen funktion
[1] Aktiveret Starter halvautomatisk bypass-opssetning og fortsaetter den

procedure, der er beskrevet ovenfor.

78 MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



VLT® HVAC Drive Programming Guide M 2. Parameterbeskrivelse

2.7. Hovedmenu - Digital ind/ud - Gruppe 5

2.7.1. 5-** Digital ind-/udgang

Parametergruppe til konfiguration af den digitale indgang og udgang.

2.7.2. 5-0* Digital 1/0-tilstand

Parametre til konfiguration af I/O-tilstanden. NPN/PNP og opsaetning af I/0 til indgang eller ud-

gang.
5-00 Digital 1/0-tilstand
Option: Funktion:

De digitale indgange og programmerede digitale udgange kan
forprogrammeres til brug i enten PNP- eller NPN-systemer.

[0] ¥ PNP - Aktiv ved 24 V Handling p3 positive retningspulser [0]. PNP-systemer traekkes
ned til GND.

[1] NPN - Aktiv ved 0V Handling ved negative retningspulser [1]. NPN-systemer traek-
kes op til + 24V, internt i frekvensomformeren.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

5-01 Klemme 27-tilstand

Option: Funktion:
[0] * Indgang Angiver klemme 27 som en digital indgang.
[1] Udgang Angiver klemme 27 som en digital udgang.

Denne parameter kan ikke justeres med mo-
toren i gang.

5-02 Klemme 29-tilstand

Option: Funktion:
[0] * Indgang Angiver klemme 29 som en digital indgang.
[1] Udgang Angiver klemme 29 som en digital udgang.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.
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2.7.3. 5-1* Digitale indgange

Parametre til konfiguration af indgangsfunktionerne for indgangsklemmerne.
De digitale indgange kan bruges til at veelge forskellige funktioner i frekvensomformeren. Alle
digitale indgange kan indstilles til fglgende funktioner:

Digital indgangsfunktion Veelg Klemme
Ingen drift [0] Alle *klemme 32, 33
Nulstil [1] Alle

Frilgb inverteret [2] Alle

Frilgb og reset inverteret [3] Alle
DC-bremse inverteret [5] Alle

Stop inverteret [6] Alle

Ekstern spaerring [71 Alle

Start [8] Alle *klemme 18
Pulsstart [9] Alle
Reversering [10] Alle *klemme 19
Startreversering [11] Alle

Jog [14] Alle *klemme 29
Preset-reference til [15] Alle

Preset-ref. bit 0 [16] Alle

Preset-ref. bit 1 [17] Alle

Preset-ref. bit 2 [18] Alle

Fastfrys reference [19] Alle

Fastfrys udgang [20] Alle

Hastighed op [21] Alle

Hastighed ned [22] Alle
Opsaetning, veelg bit 0 [23] Alle
Opsaetning, veelg bit 1 [24] Alle
Pulsindgangssignal [32] klemme 29, 33
Rampe-bit 0 [34] Alle

Netfejl inverteret [36] Alle
Startbetingelser [52]

Hand-start [53]

Autostart [54]

DigiPot-forggelse [55] Alle
DigiPot-reduktion [56] Alle
DigiPot-ryd [57] Alle

Teeller A (op) [60] 29, 33

Teeller A (ned) [61] 29, 33

Nulstil teeller A [62] Alle

Teeller B (op) [63] 29, 33

Teeller B (ned) [64] 29, 33

Nulstil teeller B [65] Alle

Sleep mode [66]

Nulstil vedligeholdelsesord [78]

Styrepumpestart [120]

Styrepumpealternering [121]

Pumpe 1-spaerring [130]

Pumpe 2-spaerring [131]

Pumpe 3-spaerring [132]

Alle = Klemme 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ er klemmerne pd MCB 101.
Funktioner, som kun gaelder for en enkelt digital indgang, er angivet i den tilknyttede parameter.

Alle digitale indgange kan programmeres til disse funktioner:

[0] Ingen drift Ingen reaktion pa signaler, der sendes til klemmen.

[1] Nulstil Nulstiller frekvensomformeren efter en TRIP/ALARM. Ikke alle
alarmer kan nulstilles.

[2] Frilgb inverteret Lader motoren rotere i fri tilstand. Logik '0' => frilgbsstop.
(Standard, digital indgang 27): Frilgbsstop, inverteret indgangs-
signal (NC).

[3] Frilgb og reset inver- Nulstilling og frilgbsstop, inverteret indgangssignal (NC).

teret
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Lader motoren rotere i fri tilstand og nulstiller frekvensomfor-
meren. Logik '0' => frilgbsstop og nulstilling.

[5] DC-bremse inverteret Inverteret indgangssignal til DC-bremsning (NC).

Standser motoren ved at péfgre den en DC-strgm i en bestemt
periode. Se par. 2-01 til par. 2-03. Funktionen er kun aktiv, nar
veerdien i par. 2-02 er forskellig fra 0. Logisk '0' => DC-brems-
ning.

[6] Stop inverteret Funktionen Stop inverteret. Genererer stopfunktion, ndr den
valgte klemme skifter fra logisk niveau '1' til '0'. Standsningen
udfgres i overensstemmelse med den valgte rampetid (par.
3-42, par. 3-52, par. 3-62, par. 3-72).

NB!

N&r frekvensomformeren har ndet momentgraen-
sen og har modtaget en stopkommando, er det
ikke sikkert, at den standser af sig selv. For at sik-
re at frekvensomformeren stopper, skal der kon-
figureres en digital udgang med Momentgraense
& stop[27], som skal sluttes til en digital indgang,
der er konfigureret til frilgb.

[7] Ekstern spaerring Samme funktion som Frilgbsstop inverteret, men Ekstern spaer-
ring genererer alarmmeddelelsen "external fault (ekstern fejl)"
i displayet, ndr klemmen, der er programmeret til Frilgb inver-
teret, er logisk "0". Alarmmeddelelsen er ogsd aktiv via de
digitale udgange samt relaeudgangene, hvis de er programme-
ret til Ekstern spaerring. Alarmen kan nulstilles ved hjzelp af en
digital indgang eller [RESET]-tasten, hvis drsagerne til Ekstern
speerring er afhjulpet. Der kan programmeres en forsinkelse i
par. 22-00, Ekstern speerringstid. N&r der er pafgrt et signal pa
indgangen, forsinkes den ovenfor beskrevne reaktion med tids-
rummet i par. 22-00.

[8] Start Veelg start af en start/stop-kommando. Logisk '1' = start, logisk
'0' = stop.

(standard, digital indgang 18)

[9] Pulsstart Motoren starter, hvis den pafgres en puls i minimum 2 ms. Mo-
toren standser, hvis Stop inverteret aktiveres.

[10] Reversering Skifter rotationsretning p& motorakslen. Vaelg logisk '1' for at
reversere. Reverseringssignalet skifter kun rotationsretning. Det
aktiverer ikke startfunktionen. Vaelg begge retninger i par. 4-10
Motorhastighedsretning.

(Standard, digital indgang 19).

[11] Startreversering Anvendes til start/stop og til reversering pd den samme ledning.
Signaler pa start er ikke tilladt samtidig.

[14] Jog Anvendes til aktivering af jog-hastighed. Se par. 3-11.
(Standard, digital indgang 29)

[15] Preset-reference til  Anvendes til at skifte mellem ekstern reference og preset-refe-
rence. Det forudsaettes, at Ekstern/preset [1] er valgt i par.
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3-04. Logik '0"' = eksterne referencer er aktive; logik '1' = en af
de otte preset-referencer er aktive.

[16] Preset-ref. bit 0 Muligggr valget mellem en af de otte preset-referencer i over-
ensstemmelse med nedenstdende tabel.

[17] Preset-ref. bit 1 Muligggr valget mellem en af de otte preset-referencer i over-
ensstemmelse med nedenstdende tabel.

[18] Preset-ref. bit 2 Muligggr valget mellem en af de otte preset-referencer i over-
ensstemmelse med nedenstdende tabel.

Preset-ref. bit 2 1 0
Preset-ref. 0 0 0 0
Preset-ref. 1 0 0 1
Preset-ref. 2 0 1 0
Preset-ref. 3 0 1 1
Preset-ref. 4 1 0 0
Preset-ref. 5 1 0 1
Preset-ref. 6 1 1 0
Preset-ref. 7 1 1 1

[19] Fastfrys ref. Fastfryser den aktuelle reference. Den fastfrosne reference er

nu udgangspunkt/betingelse for, at Hastighed op og Hastighed
ned kan benyttes. Hvis Hastighed op/ned anvendes, falger ha-
stighedsaendringen altid rampe 2 (par. 3-51 og 3-52) i interval-
let 0 - par. 3-03 Maksimumreference.

[20] Fastfrys udgang Fastfryser den aktuelle motorfrekvens (i Hz). Den fastfrosne
motorfrekvens er nu udgangspunkt/betingelse for, at Hastighed
op og Hastighed ned kan benyttes. Hvis Hastighed op/ned an-
vendes, fglger hastighedsaendringen altid rampe 2 (par. 3-51 og
3-52) i intervallet O - par. 1-23 Motorfrekvens.

NB!

Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan frekvensomfor-
meren ikke stoppes via et lavt 'start [13]'-signal.
Stop frekvensomformeren via en klemme, der er
programmeret til Frilgb inverteret [2] eller Frilgb
og nulstil inverteret [3].

[21] Hastighed op Hvis der gnskes digital styring af op/ned-hastighed (motorpo-
tentiometer). Aktiver funktionen ved at veelge enten Fastfrys
reference eller Fastfrys udgang. Hvis Hastighed op aktiveres i
mindre end 400 msek., rampes den resulterende reference med
0,1 %. Hvis Hastighed op aktiveres i mere end 400 msek., ram-
pes den resulterende reference i henhold til Rampe 1 i par. 3-41.

[22] Hastighed ned Den samme som Hastighed op [21].

[23] Opseetning, veelg bit 0 Veelger en af de fire opsaetninger. Indstil par. 0-10 Aktiv op-
seetning til Multiopsaetning.

[24] Opsaetning, veelg bit 1 Samme som Opsaetning, veelg bit 0 [23].
(standard, digital indgang 32)

[32] Pulsindgangssignal Veelg Pulsindgang, ndr en pulssekvens benyttes som reference
eller feedback. Skalering udfgres i parametergruppe 5-5*.
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[34]

[36]

[37]

[52]

[53]

[54]

[55]

[56]

[57]

[60]
[61]

[62]
[63]
[64]

Rampe-bit 0

Netfejl inverteret

Fire mode

Startbetingelser

Hand-start

Autostart

DigiPot-forggelse

DigiPot-reduktion

DigiPot-ryd

Teeller A (op)

Teeller A (ned)

Nulstil teeller A
Teeller B (op)
Teeller B (ned)

Danfiss

Veelg, hvilken klemme der skal anvendes. Logisk "0" vaelger
rampe 1, mens logisk "1" veelger rampe 2.

Veelges for at aktivere funktionen, der er valgt i par. 14-10 Net-
fejl inverteret. Netfejl, inverteret er aktiv ved logisk "0".

Et pafert signal, vil saette frekvensomformeren i fire mode og
alle andre kommandoer tilsideszettes. Se 24-0* Fire mode.

Den indgangsklemme, hvortil Startbetingelser opfyldt er pro-
grammeret, skal vaere logisk "1", inden en startkommando kan
accepteres. Startbetingelser har en logisk 'OG'-funktion knyttet
til klemmen, der er programmeret til START [8], Jog [14] eller
Fastfrys udgang [20], hvilket betyder, at begge betingelser skal
veere opfyldt, for at motoren kan startes. Hvis Startbetingelser
opfyldt programmeres pé flere klemmer, skal Startbetingelser
opfyldt kun veere logisk '1' pé en af klemmerne, for at funktionen
udfgres. Det digitale udgangssignal til kgrselsanmodning
(Start[8], Jog[14] eller Fastfrys udgang [20]), der er program-
meret i par. 5-3* Digitale udgange, eller par. 5-4* Relzeer,
pévirkes ikke af Startbetingelser.

Et pdfert signal szetter frekvensomformeren i Hand-tilstand,
som hvis der trykkes pé knappen Hand Onpa LCP, og en normal
stopkommando tilsideszettes. Hvis signalet afbrydes, standser
motoren. Hvis andre startkommandoer skal veere gyldige, skal
endnu en digital indgang knyttes til Auto-start, og et signal pa-
fores denne. Knapperne Hand On og Auto On pd LCP har ingen
virkning. Offknappen p& LCP tilsideseetter Hand-start og Auto-
start, Tryk pa enten Hand Orr eller Auto On-knappen for at ggre
Hand-start og Auto-start aktive igen. Hvis der ikke er signal p&
hverken Hand-start eller Auto-start, standser motoren uanset
eventuelt p&fgrte normale startkommandoer. Hvis der paferes
signal p& bdde Hand-start og Auto-start, bliver funktionen Auto-
start. Hvis der trykkes pa Ofknappen pa LCP, standser motoren
uanset eventuelle signaler pd Hand-start og Auto-start.

Et pafert signal seetter frekvensomformeren i Auto-tilstand pd
samme méde, som hvis der trykkes pa knappen Auto Onpa LCP.
Se 0gsd Hand-start [53]

Anvend indgangen som FOR@GELSE-signal til den digitale po-
tentiometerfunktion, der er beskrevet i parametergruppe 3-9*

Anvender indgangen som REDUKTION-signal til den digitale po-
tentiometerfunktion, der er beskrevet i parametergruppe 3-9*

Anvender indgangen til at RYDDE den digitale potentiometer-
reference, der er beskrevet i parametergruppe 3-9*

(Kun klemme 29 eller 33) Indgang til taelling i trin i SLC-teelleren.

(Kun klemme 29 eller 33) Indgang til baglaens trinvis teelling i
SLC-teelleren.

Indgang til nulstilling af teeller A.
(Kun klemme 29 eller 33) Indgang til taelling i trin i SLC-teelleren.

(Kun klemme 29 eller 33) Indgang til bagleens teelling i trin i
SLC-teelleren.
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[65]
[66]

[78]
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Nulstil teeller B Indgang til nulstilling af teeller B.

Tvinger frekvensomformeren til at ga i sleep mode (se par.
22-4* sleep mode). Reagerer pd det pafarte signals fremkant!

Sleep mode

Forebyggende vedli- Nulstiller alle data i par. 16-96 Forebyggende vedligeholdelses-
geholdelsesord ord.

Nedenstdende indstillingsmuligheder vedrgrer alle kaskadestyreenheden. Ledningsdiagrammer og
indstillinger for parameteren, se gruppe 25-** for flere oplysninger.

[120]

[121]

[130
138]

84

-Pumpel-spaerring -

Starter/stopper styrepumpen (styret af frekvensomformeren).
En start kreever ogsa, at et systemstartsignal er pafart f.eks. en
af de digitale indgange, der er indstillet til Start [8]!

Styrepumpestart

Styrepumpealterne-
ring

Fremtvinger vekslen af styrepumpe i en kaskadestyreenhed.
Styrepumpealternering par. 25-50 skal veere indstillet til enten
Ved kommando [2] eller Ved ind-/udkobling eller Ved komman-
do [3]. Alterneringshaendelse par. 25-51 kan indstilles til en af
de fire muligheder.

For de ovenstdende 9 indstillingsmuligheder skal par. 25-10
Pumpespaerring veere indstillet til AkZiv [1]. Funktionen afhaen-
ger ogsa af indstillingen i par. 25-06 Fast styrepumpe. Hvis den
indstilles til Vej[0], henviser Pumpel til den pumpe, der styres
af RELA1 osv. Hvis den indstilles til Ja [1], henviser Pumpel til
den pumpe, der kun styres af frekvensomformeren (uden ind-
blanding fra nogen af de indbyggede relaeer) og Pumpe?2 til den
pumpe, der styres af relaeet RELAE1. Pumpen med variabel ha-
stighed (styrepumpen) kan ikke spaerres.

Se nedenstdende tabel:

Pumpe9-spaerring

Indstilling i par. |Indstilling i par. 25-06
5-1%* [0] Nej [1] Ja
[130] Pumpel- [Styret af RELAE1 |Styret af frekvens-
spaerring (kun, hvis den ikke |omformeren

er styrepumpe) (kan ikke spaerres)
[131] Pumpe2- |Styret af RELAE2 |Styret af RELA1
spaerring
[132] Pumpe3- |Styret af RELAE3  |Styret af RELAE2
speerring
[133] Pumpe4- |Styret af RELAE4 |Styret af RELA3
spaerring
[134] Pumpe5- |Styret af RELAES5 |Styret af RELA4
speerring
[135] Pumpe6- |Styret af RELAE6 | Styret af RELAES
spaerring
[136] Pumpe7- |Styret af RELAE7 |Styret af RELAE6
speerring
[137] Pumpe8- |Styret af RELAE8 |Styret af RELA7
spaerring
[138] Pumpe9- |Styret af RELAE9 |Styret af RELAES
speerring
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5-10 Klemme 18, digital indgang
Option: Funktion:

[8] *  Start Samme muligheder og funktioner som par. 5-1* Djgitale ind-
gange undtagen Pulsindgang.

5-11 Klemme 19, digital indgang
Option: Funktion:

[10] * Reversering Samme muligheder og funktioner som par. 5-1* Djgitale ind-
gange undtagen Pulsindgang.

5-12 Klemme 27, digital indgang
Option: Funktion:

[2] *  Frilgb inverteret Samme muligheder og funktioner som par. 5-1* Djgitale ind-
gange undtagen Pulsindgang.

5-13 Klemme 29, digital indgang

Option: Funktion:
[14] * Jog Samme muligheder og funktioner som par. 5-1* Djgitale ind-
gange.

5-14 Klemme 32, digital indgang
Option: Funktion:

[0]* Ingen funktion Samme muligheder og funktioner som par. 5-1* Djgitale ind-
gange undtagen Pulsindgang.

5-15 Klemme 33, digital indgang

Option: Funktion:
[0] * Ingen funktion Samme muligheder og funktioner som par. 5-1* Djgitale ind-
gange.

5-16 Klemme X30/2, digital indgang
Option: Funktion:

[0] *  Ingen funktion Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 101 er instal-
leret i frekvensomformeren.

Den har samme optioner og funktioner som par. 5-1 Digitale
indgange undtagen Pulsindgang [32].
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5-17 Klemme X30/3, digital indgang

Option:
[o1*

Ingen funktion

Funktion:

Denne parameter er aktiv, nér optionsmodul MCB 101 er instal-
leret i frekvensomformeren.

Den har samme optioner og funktioner som par. 5-1 Digitale
indgange undtagen Pulsindgang [32].

5-18 Klemme X30/4, digital indgang

Option:
[o1*

Ingen funktion

Funktion:

Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 101 er instal-
leret i frekvensomformeren.

Den har samme optioner og funktioner som par. 5-1 Digitale
indgange undtagen Pulsindgang [32].

2.7.4. 5-3* Digitale udgange

Parametre til konfiguration af digitale udgangsfunktioner for udgangsklemmerne. De to halvle-
derbaserede digitale udgange er feelles for klemme 27 og 29. Indstil I/O-funktionen for klemme
27 i par. 5-01 Klemme 27-tilstand, og indstil I/O-funktionen for klemme 29 i par. 5-02 Klemme
29-tilstand. Disse parametre kan ikke justeres, ndr motoren er i gang.

(0]
(1]
(2]

(3]

(4]
(5]
(6]

(8]

(9]
[10]
[11]

[12]

[13]

86

Ingen drift
Styring klar

Frekvensomformeren
klar

Frekvensomformeren
klar/fjernstyret

Stand-by/ingen
varsler

ad-

Kgrer

Kgrer/ 0 advarsel

Kgr pd reference/in-
gen advarsel

Alarm
Alarm eller advarsel

Ved momentgraensen

Uden for strgmomra-
det

Under strgm, lav

De digitale udgange kan programmeres til disse funktioner:
Standard for alle digitale udgange og releeudgange
Styrekortet modtager forsyningsspaending.

Frekvensomformeren er klar til drift og pafarer forsyningssignal
pd styrekortet.

Frekvensomformeren er klar til drift og er i Auto On-tilstand.
Frekvensomformeren er klar til drift. Der er ikke afgivet start-
eller stopkommando (start/deaktiver). Der er ingen advarsler.
Motoren kgrer.

Udgangshastigheden er hgjere end den hastighed, der er ind-
stillet i par. 1-81 Minimumhastighed for funktion ved stop [O/
MIN]. Motoren kgrer, og der er ingen advarsler.

Motoren kgrer ved referencehastighed.

Udgangen aktiveres af en alarm. Der er ingen advarsler.
Udgangen aktiveres af en alarm eller en advarsel.

Den momentgraense, der er indstillet i par. 4-16 eller par. 1-17,
er overskredet.

Motorstremmen er uden for det omrdde, der er indstillet i par.
4-18.

Motorstrgmmen er lavere end den veerdi, der er indstillet i par.
4-50.
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[14]

[15]

[16]

[17]

(18]

[19]

[20]

[21]

[25]

[26]

[27]

(28]

[29]
[30]

[35]

[40]

[41]
[42]
[45]
[46]

[47]

[55]

Over strgm, hgj

Uden for hastigheds-
omréde

Under hastighed, lav

Over hastighed, hgj

Uden for tilbagefg-
ringsomrade

Under
lav

tilbagefaring,

Over
hgj

tilbagefaring,

Termisk advarsel

Reversering

Bus OK

Momentgraense  og
stop

Bremse, ingen advar-
sel

Bremse klar, 0 fejl

Bremsefejl (IGBT)

Ekstern spaerring

Uden for reference-
omrade

Under reference, lav
Over reference, hgj
Busstyring
Busstyring, 1 hvis ti-
meout

Busstyring, 0 hvis ti-
meout

Pulsudgang

Danfiss

Motorstrgmmen er hgjere end den vaerdi, der er indstillet i par.
4-51.

Udgangshastigheden ligger uden for det omrade, der er indstil-
let i par.4-52 og 4-53.

Udgangshastigheden er lavere end den vaerdi, der er indstillet i
par. 4-52.

Udgangshastigheden er hgjere end den veerdi, der er indstillet
i par. 4-53.

Feedbacksignalet er uden for det omrdde, der er indstillet i par.
4-56 og 4-57.

Feedbacksignalet er under den graense, der er indstillet i par.
4-56 Advarsel feedback lav

Feedbacksignalet er over den graense, der er indstillet i par.
4-57 Advarsel feedback hgj.

Termisk advarsel taender, ndr temperaturen overstiger graensen
i enten motor, frekvensomformer, bremsemodstand eller ter-
mistor.

Reversering. Logisk '1'= releeet er aktiveret, 24 V DC, ndr mo-
torens omdrejningsretning er med uret. Logisk '0' = relae ikke
aktiveret, intet signal ved motorrotation mod uret.

Aktiv kommunikation (ingen timeout) via den serielle kommu-
nikationsport.

Anvend i forbindelse med frilgbsstop og i momentgraensetil-
stand. Hvis frekvensomformeren har modtaget et stopsignal og
er ved momentgraensen, er signalet logisk '0'.

Bremsen er aktiv, og der er ingen advarsler.

Bremsen er klar til drift, og der er ingen fejl.

Udgangen er logisk '1', ndr bremse-IGBT'en er kortsluttet. Funk-
tionen bruges til at beskytte frekvensomformeren i tilfeelde af
fejl pd bremsemodulerne. Udgangen/relaeet kan benyttes til at
udkoble hovedspaendingen fra frekvensomformeren.

Den eksterne spaerringsfunktion er blevet aktiveret via en af de
digitale indgange.
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[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

[71]

[72]

[73]

[74]

[75]

[80]

[81]

[82]

[83]

[84]

Sammenligner 0

Sammenligner 1

Sammenligner 2

Sammenligner 3

Sammenligner 4

Sammenligner 5

Logisk regel 0

Logisk regel 1

Logisk regel 2

Logisk regel 3

Logisk regel 4

Logisk regel 5

SL digital udgang A

SL digital udgang B

SL digital udgang C

SL digital udgang D

SL digital udgang E
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Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 0 evalueres som
SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 2 evalueres som
SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 2 evalueres som
SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 3 evalueres som
SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 4 evalueres som
SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 4 evalueres som
SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 0 evalueres
som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 1 evalueres
som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 2 evalueres
som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 3 evalueres
som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 4 evalueres
som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 5 evalueres
som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.

Se par. 13-52 Sl-styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj,
ndr Smart Logic-handling [38] Indstil digital udgang. A haj ud-
fores. Indgangen bliver lav, ndr Smart Logic-handling [32] Ind-
stilling, digital udgang. A lav udfgres.

Se par. 13-52 SL-styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj,
ndr Smart Logic-handling [39] Indstil digital udgang. A haj ud-
fores. Indgangen bliver lav, ndr Smart Logic-handling [33]
Indstil digital udgang. A lav udfares.

Se par. 13-52 SL-Styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj,
ndr Smart Logic-handling [40] Indstil digital udgang. A haj ud-
fores. Indgangen bliver lav, ndr Smart Logic-handling [34]
Indstil digital udgang. A lav udfgres.

Se par. 13-52 SL-styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj,
ndr Smart Logic-handling [41] Indstil digital udgang. A hgj ud-
fores. Indgangen bliver lav, ndr Smart Logic-handling [35]
Indstil digital udgang. A lav udfgres.

Se par. 13-52 SL-styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj,
ndr Smart Logic-handling [42] Indstil digital udgang. A haj ud-
fores. Indgangen bliver lav, ndr Smart Logic-handling [36]
Indstil digital udgang. A lav udfgres.

MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



VLT® HVAC Drive Programming Guide

[85]

[160]
[161]

[165]

[166]

[167]

[168]

[169]

[180]

[181]

[190]

[191]

[193]

[194]

[195]

SL digital udgang F

Ingen alarmer

Karer reverseret

Lokal reference aktiv

Fjernreference aktiv

Startkommando aktiv

Frekvensomformer i
Hand-tilstand

Frekvensomformer i
Auto-tilstand
Urfejl

Forebyggende vedli-
geholdelse

No Flow

Tgr pumpe

Sleep mode

Kilrembrud

Bypassventilstyring

M 2. Parameterbeskrivelse

Se par. 13-52 SL-styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj,
ndr Smart Logic-handling [43] Indstil digital udgang. A haj ud-
fores. Indgangen bliver lav, ndr Smart Logic-handling [37]
Indstil digital udgang. A lav udfgres.

Udgangen bliver hgj, hvis der ikke foreligger en alarm.

Udgangen er hgj, hvis frekvensomformeren kgrer mod uret (det
logiske produkt af statusbittene 'kgrer' OG 'reverseret').

Udgangen bliver hgj, hvis par. 3-13 Referencested = [2] Lokal,
eller hvis par. 3-13 Referencested = [0] Kzedet til hand-auto,
samtidig med, at LCP i Hand on-tilstand.

Udgangen bliver hgj, hvis par. 3-13 Referencested = Fjernbe-
tjening [1], eller hvis Kaedet til handyauto [0], samtidig med at
LCP er i [Auto on]-tilstand.

Udgangen bliver hgj, hvis der foreligger en aktiv startkommando
(dvs. via busforbindelsen til en digital indgang eller [Hand on]
eller [Auto on]), og der ikke foreligger en aktiv stop- eller start-
kommando.

Udgangen bliver hgj, ndr frekvensomformeren er i Hand on-til-
stand (som det angives ved indikatorlampen over [Hand on]).

Udgangen bliver hgj, ndr frekvensomformeren er i Hand on-til-
stand (angives af indikatorlampen over [Auto on]).

Urfunktionen er blevet nulstillet til standardveerdien
(2000-01-01) p& grund af strgmsvigt.

En eller flere af de forebyggende vedligeholdelseshaendelser,
der er programmeret i par. 23-10 Forebyggende vedligeholdel-
sesdel, har passeret tidspunktet for den angivne handling i par.
23-11 Vedligeholdelseshandling.

En No Flow-situation eller min.-hastighedssituation er registre-
ret, hvis funktionen er aktiv i Registrering af minimumhastig-
hed par. 22-21 og/eller No Flow-registrering par. 22-22.

Der er blevet registreret en tgr pumpe-situation. Denne funktion
skal veere aktiveret i par. 22-26 Tgr pumpe-funktion.

Frekvensomformeren/systemet har skiftet til sleep mode. Se
Sleep mode par. 22-4*.

Der er registreret en kilrembrudstilstand. Denne funktion skal
veere aktiveret i par. 22-60 Registrering af kilrembrud.

Bypassventilstyringen (digital udgang/releeudgang i frekvens-
omformeren) bruges i kompressorsystemer til at aflaste kom-
pressoren under opstart vha. en bypassventil. Nar startkom-
mandoen er afgivet, dbnes bypassventilen, indtil frekvensom-
formeren ndr Motorhastighed, lav graense par. 4 -11). Nar
greensen er blevet ndet, lukkes bypassventilen, hvorefter kom-
pressoren kgrer normalt. Denne procedure aktiveres ikke igen,
fgr en ny start igangsaettes, og frekvensomformerhastigheden
er nul i forbindelse med modtagelsen af et startsignal. Startfor-
sinkelse par. 1-71 kan anvendes til at forsinke motorstarten.
Bypassventilstyringsprincippet:
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Hastighed 1I0AZ110

Tid

Tid

[196] Fire mode Frekvensomformeren befinder sig i fire mode. Se 24-0* Fire
mode.

[197] Fire mode var aktiv.  Frekvensomformeren har fungeret i fire mode, men er nu tilba-
ge til normal drift.

[198] Drive Bypass Skal anvendes som signal til aktivering af en ekstern elektro-
mekanisk bypasskobling pd motoren direkte online. Se 24-1*
Drive Bypass.

Hvis Drive bypassfunktionen aktiveres, er fre-
kvensomformeren ikke sikkerhedscertificeret (til

. brug af sikker standsning i versioner, hvor denne
er inkluderet).

Nedenstdende indstillingsmuligheder vedrgrer alle kaskadestyreenheden.
Ledningsdiagrammer og indstillinger for parameteren, se gruppe 25-** for flere oplysninger.

[200] Fuld kapacitet Alle pumper kgrer og ved fuld hastighed

[201]  Pumpel kgrer En eller flere af pumperne, der er styret af kaskadestyreenhe-
den, kgrer. Funktionen afhaenger endvidere af indstillingen i
Fast styrepumpe par. 25-06. Hvis den er indstillet til Nej [0],
henviser pumpe 1 til den pumpe, der styres af RELA1 osv. Hvis
den er indstillet til Ja [1], henviser pumpe 1 til den pumpe, der
kun styres af frekvensomformeren (uden at nogen af de ind-
byggede releeer er involveret) og pumpe 2 til den pumpe, der
styres af relaeet REL/E1. Se nedenstdende tabel:

[202] Pumpe2 kgrer Se [201]
[203] Pumpe3 kgrer Se [201]
Indstilling i par. 5-3* Indstilling i par. 25-06
[0] Nej [1] Ja
[200] Pumpe 1 kagrer Styret af RELAE1 Styret af frekvensomformeren
[201] Pumpe 2 kgrer Styret af RELA2 Styret af RELAE1
[203] Pumpe 3 karer Styret af RELA3 Styret af RELA2
5-30 Klemme 27, digital udgang
Option: Funktion:
[0] *  Ingen funktion Samme optioner og funktioner som par. 5-3*, Digitale udgange.
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5-31 Klemme 29, digital udgang
Option: Funktion:
[0]* Ingen funktion Samme optioner og funktioner som par. 5-3*, Digitale udgange.

5-32 Klemme X30/6 digital indgang (MCB 101)
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 101 er mon-
teret i frekvensomformeren.

5-33 Klemme X30/7, digital udgang (MCB 101)
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 101 er mon-
teret i frekvensomformeren.

2.7.5. 5-4* Relaeer

Parametre til konfiguration af timing og relaeernes udgangsfunktioner.

5-40 Funktionsrelae

Array [8] (relee 1 [0], relee 2 [1], relae 7 [6], relae 8 [7], relae 9 [8])

[0] Ingen funktion
[1] Styring klar

[2] Frekvensomformeren
klar

[3] Frekvensomformeren
klar/fjernstyret

[4] Stand-by/Ingen ad-
varsel

[5]1* Karer

[6] Kgrer/Ingen advarsel

[8] Karer pd reference/
Ingen advarsel

[9] Alarm
[10] Alarm eller advarsel
[11] Ved momentgraensen

[12] Uden for stremomra-
de

[13] Under strgm, lav
[14] Over strgm, hgj

[15] Uden for hastigheds-
omrade

[16] Under hastighed, lav
[17] Over hastighed, hgj
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[18]

[19]
[20]
[21]
[25]
[26]
[27]

(28]

[29]

[30]
[35]
[36]
[37]
[40]

[41]
[42]
[45]
[46]

[47]

[60]
[61]
[62]
[63]
[64]
[65]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]
[75]
[80]
[81]
[82]
[83]
[84]
[85]
[160]
[161]
[165]

Uden for feedback
omrade

Under feedback, lav
Over feedback, hgj
Termisk advarsel
Reversering

Bus OK

Momentgraense &
stop

Bremse, ingen advar-
sel

Bremse klar, ingen
fejl

Bremsefejl (IGBT)
Ekstern spaerring
Styreord, bit 11
Styreord, bit 12

Uden for reference
omrade

Under reference, lav
Over reference, hgj
Bus-styreenhed

Busstyring, 1 hvis ti-
meout

Busstyring, 0 hvis ti-
meout

Sammenligner 0
Sammenligner 1
Sammenligner 2
Sammenligner 3
Sammenligner 4
Sammenligner 5
Logisk regel 0
Logisk regel 1
Logisk regel 2
Logisk regel 3
Logisk regel 4
Logisk regel 5

SL digital udgang A
SL digital udgang B
SL digital udgang C
SL digital udgang D
SL digital udgang E
SL digital udgang F
Ingen alarmer
Kgrer reverseret
Lokal reference Aktiv

Danfiss
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[166] Fjernreference Aktiv
[167] Startkommando Aktiv

[168] Frekvensomformer i
Hand-tilstand

[169] Frekvensomformer i
Auto-tilstand

[180]  Urfejl
[181] Forebyggende vedli-
geholdelse

[190] No Flow

[191] Tgr pumpe

[192] Slut pd kurve
[193] Sleep mode

[194] Kilrembrud

[195] Bypassventilstyring
[211] Kaskadepumpe 1
[212] Kaskadepumpe 2
[213] Kaskadepumpe 3
[220]  Fire mode aktiv
[221]  Fire mode frilgb
[222]  Fire mode var aktiv
[223] Alarm, tripldst

[224] Bypass-tilstand aktiv  Veelg optioner for at definere releefunktionerne.
Udveelgelsen af hvert af de mekaniske releeer foregdr i en array-
parameter.

5-41 Aktiv-forsinkelse, relee

Array [8] (relee 1 [0], relee 2 [1], relae 7 [6], relae 8 [7], relae 9 [8])

0,01s* [0,01 - 600,00 s ] Indtast forsinkelsen for relee-indkoblingstidspunktet. Vaelg mel-
lem de tilgaengelige mekaniske releeer og MCO 105 i en array-
funktion. Se par. 5-40.

130BA171.10

Valgt
haendelse

Releeudgang I—

On-forsinkelse Off-forsinkelse
P 5-41 P 5-42

I
Valgt 1
hzendelse

Relaeudgang

——
On-forsinkelse
P 5-41
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5-42 Off-forsinkelse, relee

Array [8] (relee 1 [0], relee 2 [1], relae 7 [6], relae 8 [7], relae 9 [8])

0,01s* [0,01 - 600,00 s.] Indtast forsinkelsen for relseudkoblingstiden. Veelg mellem de
tilgaengelige mekaniske relseer og MCO 105 i en array-funktion.
Se par. 5-40.

130BA172.10

Valgt handelse

Relzeudgang

On-forsinkelse Off-forsinkelse
P 5-41 P 5-42

Hvis betingelsen for den valgte haendelse aendres, fgr on- eller
off-forsinkelsestimeren udlgber, pavirkes relaeudgangen ikke.

2.7.6. 5-5* Pulsindgang

Pulsindgangsparametrene anvendes til at definere et passende vindue til impulsreferenceomrddet
ved at konfigurere skalerings- og filterindstillinger for pulsindgangene. Indgangsklemme 29 el. 33
fungerer som frekvensreferenceindgange. Indstil klemme 29 (par. 5-13) eller klemme 33 (par.
5-15) til Pulsindgang [32]. Hvis klemme 29 anvendes som indgang, skal par. 5-02 veelges som

Indgang [0].
Ref. 130BA076.10
[O/MIN]“
Hoj
ref.-vaerdi -
P 5-53/
p 5-58 |
|
|
Lav l
ref.-vaerdi I
P 5-52/ - |
p 5-57 1 1 |
Lav frekv. Hgj frekv. Indgang
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]
P 5-55 P 5-56
5-50 Klemme 29, lav frekvens
Range: Funktion:
100Hz* [0 - 110000 Hz] Indtast den lave frekvensgraense svarende til den lave motor-

akselhastighed (dvs. den lave referenceveerdi) i par. 5-52. Se
diagrammet i dette afsnit.

5-51 Klemme 29, hgj frekvens

Option: Funktion:
[100Hz] 0 - 110000 Hz Indtast den hgije frekvensgraense svarende til den hgje motor-
* akselhastighed (dvs. den hgje referenceveerdi) i par. 5-53.
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5-52 Klemme 29 lav ref/feedback veerdi

Range: Funktion:
0.000 * [-999999.999 - Indtast den lave referenceveerdigraense for motorakselhastig-
999999.999] heden [O/MIN]. Dette er samtidig den laveste feedbackvaerdi,

se 0gsa par. 5-57.

5-53 Klemme 29 hgj reference/feedback veerdi

Range: Funktion:
100.000 [Par. 5-52 - Indtast den hgje referencevaerdi [O/MIN.] for motorakselha-
* 1000000,000] stighed og den hgje feedbackvaerdi, se ogsd par.5-58.

5-54 Pulsfiltertidskonstant #29
Range: Funktion:

100 ms* [1 - 1000 ms] Indtast pulsfiltertidskonstanten. Pulsfilteret deemper oscillerin-
gen af feedbacksignalet, hvilket er en fordel, hvis der er megen
stgj i systemet. En hgj konstant tidsvaerdi giver stgrre udjaev-
ning men gger ogsa tidsforsinkelsen gennem filteret.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-55 Klemme 33, lav frekvens
Range: Funktion:

100HZz* [0 - 110000 Hz] Indtast den lave frekvens, sd den svarer til den lave motorak-
selhastighed (dvs. referencevaerdien) i par. 5-57. Se diagram-
met i dette afsnit.

5-56 Klemme 33, hgj frekvens
Range: Funktion:

100HZz* [0 - 110000 Hz] Indtast den hgje frekvens, s& den svarer til den hgje motorak-
selhastighed (dvs. referenceveerdien) i par. 5-58.

5-57 Klemme 33, lav reference/feedback veerdi

Range: Funktion:
0.000 * [-100000,000 — par. Indtast den laveste referencevaerdi [O/MIN] for motorakselha-
5-58] stigheden. Dette er ogsé den lave feedback-vaerdi, se ogsé par.
5-52.

5-58 Klemme 33 hgj reference/feedback veerdi

Range: Funktion:

100.000 [Par. 5-57 - Indtast den hgje referenceveerdi [O/MIN] for motorakselhastig-

* 100000,000] heden. Se ogsd par. 5-53 Klemme 29 hgj reference/feedback
veerd.
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5-59 Pulsfiltertidskonstant #33

Range:
100 ms

[1- 1000 ms]

2.7.7. 5-6* Pulsudgange

96

Funktion:

Indtast pulsfiltertidskonstanten. Lavpasfilteret reducerer ind-
virkningen og deemper oscilleringer pa feedbacksignalet fra sty-
ringen.

Dette kan blandt andet vaere en fordel, hvis der er meget stgj
pd systemet. Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren
er i gang.

Parametre til konfiguration af skalering og udgangsfunktioner p& pulsudgange. Pulsudgangene er
knyttet til klemme 27 eller 29. Vaelg klemme 27 som udgang i par. 5-01 og klemme 29 som udgang
i par. 5-02.

Udgangsvaerdi

Hgj

udgangsveerdi 4 — — — — — — —
P 5-60(klem27)
P 5-63(klem29)

130BA089.11

!

Hgj frekv. Udgang
P 5-62(klem27) [Hz]

P 5-65(klem29)

Optioner til udlaesning af udgangsvariabler:

[o] *
[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]

[105]

[106]
[107]
[108]
[113]
[114]
[115]

Ingen drift
Busstyring
Busstyringstimeout
Udgangsfrekvens
Reference
Feedback
Motorstrgm

Moment i forhold til
greense

Moment i forhold til
nominel

Effekt

Hastighed

Moment

Udvidet lukket slgijfe
Udvidet lukket slgjfe
Udvidet lukket slgijfe
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5-60 Klemme 27, pulsudgangsvariabel

Option: Funktion:

[0] * Ingen drift Samme optioner og funktioner som par. 5-6* Pulsudgange.
Veelg den driftsvariabel, der skal knyttes til klemme 27-udlaes-
ninger.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-62 Pulsudgang, maks.-frekvens #27

Range: Funktion:
5000Hz [0 - 32000 Hz] Indstil den maksimale frekvens pé klemme 27, sa den svarer til
* den valgte udgangsvariabel i par. 5-60.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel
Option: Funktion:

[0] *  Ingen drift Veelg den variabel, der skal vises i klemme 29-displayet.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-65 Pulsudgang, maks.-frekvens #29

Option: Funktion:
[5000H 0 - 32000 Hz Indstil den maksimale frekvens for klemme 29, s3 den svarer til
z] * den valgte udgangsvariabel i par. 5-63.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-66 Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel
Option: Funktion:

[0] * Ingen drift Veelg variablen til udlzesning pa klemme X30/6. Denne parame-
ter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.
Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 101 er instal-
leret i frekvensomformeren.

5-68 Pulsudgang, maksimumfrekvens #X30/6

Range: Funktion:
5000Hz [0 - 32000 Hz] Veelg maks.-frekvensen p& klemme X30/6 under hensyntagen
* til udgangsvariablen i par. 5-66. Denne parameter kan ikke ju-

steres, mens motoren er i gang.
Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 101 er mon-
teret i frekvensomformeren.

2.7.8. 5-9* Busstyret

Denne parametergruppe veelger digital- og relaeudgange via en fieldbus-indstiling.
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5-90 Digital & releebusstyring

Range: Funktion:

[0 - FFFFFFFF] Denne parameter holder tilstanden af de digitale udgange og
releeer, der styres af en bus.
Et logisk '1' indikerer, at udgangen er hgj eller aktiv.
Et logisk '0" indikerer, at udgangen er lav eller inaktiv.

Bit 0 CC digital udgangsklemme 27

Bit 1 CC digital udgangsklemme 29

Bit 2 GPIO digital udgangsklemme X 30/6
Bit 3 GPIO digital udgangsklemme X 30/7
Bit 4 CC relee 1 udgangsklemme

Bit 5 CC relee 2 udgangsklemme

Bit 6 B-optionsrelae 1 udgangsklemme
Bit 7 B-optionsrelae 2 udgangsklemme
Bit 8 B-optionsrelae 3 udgangsklemme
Bit 9-15 Reserveret til fremtidige klemmer
Bit 16 C-optionsrelze 1 udgangsklemme
Bit 17 C-optionsrelae 2 udgangsklemme
Bit 18 C-optionsrelee 3 udgangsklemme
Bit 19 C-optionsrelee 4 udgangsklemme
Bit 20 C-optionsrelze 5 udgangsklemme
Bit 21 C-optionsrelae 6 udgangsklemme

Bit 22 C-optionsrelee 7 udgangsklemme

Bit 23 C-optionsrelee 8 udgangsklemme

Bit 24-31 Reserveret til fremtidige klemmer

5-93 Pulsudgang #27 busstyring

Range: Funktion:

160 %* [1 - 1000 %] Indeholder den frekvens, der skal péfgres den digitale udgangs-
klemme 27, ndr denne konfigureres som [Busstyret].

5-94 Pulsudgang #27 timeout forudindstillet

Range: Funktion:

0%* [0-100 %] Indeholder den frekvens, der skal péfgres den digitale udgangs-
klemme 27, nér den konfigureres som [Busstyret], og der regi-
streres en timeout.

5-95 Pulsudgang #29 busstyring

Range: Funktion:

0%* [1-100 %] Indeholder den frekvens, der skal péfgres den digitale udgangs-
klemme 29, ndr denne konfigureres som [Busstyret].

5-96 Pulsudgang #29 timeout forudindstillet
Range: Funktion:

0 %* [1-100 %] Indeholder den frekvens, der skal péfgres den digitale udgangs-
klemme 29, ndr den konfigureres som [Busstyret], og der regi-
streres en timeout
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5-97 Pulsudgang #X30/6 busstyring

Range: Funktion:

0%* [1-100 %] Indeholder den frekvens, der skal p&fgres den digitale udgangs-
klemme 27, ndr denne konfigureres som [Busstyret].

5-98 Pulsudgang #X30/6 timeout forudindstillet

Range: Funktion:

0%* [1-100 %] Indeholder den frekvens, der skal pé&fgres den digitale udgangs-
klemme 6, ndr den konfigureres som [Busstyret], og der regi-
streres en timeout.
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2.8. Hovedmenu - Analog ind/ud - Gruppe 6

2.8.1. 6-** Analog ind-/udgang

Parametergruppe til konfiguration af den analoge indgang og udgang.

2.8.2. 6-0* Analog 1/0-tilstand

Parametergruppe til opsaetning af den analoge I/O-konfiguration.
Frekvensomformeren er udstyret med 2 analoge indgange: Klemme 53 og 54. De analoge ind-
gange kan frit allokeres til enten spaendings- (0 V - 10 V) eller strgmsignal (0/4 — 20 mA)

NB!
Termistorer tilsluttes enten til en analog eller en digital indgang.

6-00 Live zero, timeout-periode

Range: Funktion:

10s* [1-995s] Indtast Live zero-timeout-perioden. Live zero-timeout-tiden er
aktiv for analoge indgange, dvs. klemme 53 eller 54, der an-
vendes som reference- eller feedbackkilde. Hvis referencesig-
nalveerdien, der er tilsluttet den valgte strgmindgang kommer
under 50 % af den veerdi, der er indstillet i par. 6-10, 6-12, 6-20
eller par. 6-22, i en periode, der er laengere end den tid, der er
indstillet i par. 6-00, aktiveres den funktion, der er valgt i par.
6-01.

6-01 Live zero, timeout-funktion

Option: Funktion:

Veelg timeoutfunktionen. Den funktion, der er indstillet i par.
6-01, aktiveres, hvis indgangssignalet p& klemme 53 el. 54 er
under 50 % af vaerdien i par. 6-10, 6-12, 6-20 el. par. 6-22 i det
tidsrum, der er defineret i par. 6-00. Safremt adskillige timeouts
opstdr spontant, prioriterer frekvensomformeren timeoutfunk-
tionerne pa felgende méade:

1. Par. 6-01 Live zero, timeoutfunktion
2. Par. 8-04 Styreordstimeoutfunktion

Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:
. [1] fastfryses ved den aktuelle veerdi

. [2] tilsidesaettes til stop

o [3] tilsidesaettes til jog-hastighed

. [4] tilsideszettes til maksimumhastighed

o [5] tilsidesaettes til stop med efterfalgende trip

Hvis der vaelges opseetning 1-4, skal par. 0-10 Akéiv opseet-
ning, veere indstillet til Multiopseetning [9].
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Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

[0] * Deaktiveret

[1] Fastfrys udgang

[2] Stop

[3] Jogging

[4] Maksimumbhastighed
[5] Stop og trip

2.8.3. Fire mode, Live zero, timeout-funktion, 6-02

6-02 Fire mode, Live zero, timeout-funktion

Option: Funktion:
Funktionen, der er indstillet i par. 6-01, aktiveres, hvis ind-
gangssignalet pd de analoge indgange er under 50 % af veer-
dien i par. "Klemme xx, lav strgm/spaending"” i det tidsrum, der
er angivet i par. 6-00.

[0] Deaktiveret

[1] Fastfrys udgang

[2] Stop

[3] Jogging

[4] Maksimumhastighed

2.8.4. 6-1* Analog indgang 1

Parametre til konfiguration af skalering og graenser for analog indgang 1 (klemme 53)

Ref./Feedback <
[o/MIN] :
Par 6-xx §
Hoj ref.—/ .‘5°°' b4
feedb.—vardi 1200 | |
900 : :
6001 | |
Par 6- -
ar Lav ref.—/ ?gg— l l
feedb.—vard!’
1V s5v 10V [V]
Par 6- :
'L:: apt::dlng' eller Analog indgang
‘Lav strem’
Par 6-xx
‘Lav spending’ eller
‘Lav strom’
6-10 Klemme 53, lav spaending
Range: Funktion:

0,07v* [0,00 - par. 6-11] Indtast den lave spaendingsveerdi. Indstiller den analoge ind-
gangsskaleringsvaerdi, s3 den svarer til den lave reference-/
feedbackvaerdi, der er indstillet i par. 6-14.
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6-11 Klemme 53, hgj speending
Range: Funktion:

10,0v* [Par. 6-10 til 10,0 V] Indtast den hgje speendingsveerdi. Denne analoge indgangs-
skaleringsveaerdi skal svare til den hgje reference-/feedbackvaer-
di, der indstilles i par. 6-15.

6-12 Klemme 53, lav strgm
Range: Funktion:

4 mA* [0,0 til par. 6-13 mA] Indtast den lave strgmvaerdi. Dette referencesignal bgr svare til
den lave reference-/feedbackvaerdi, der er indstillet i par. 6-14.
Denne veerdi skal indstilles til >2 mA for at aktivere Live zero-
timeoutfunktionen i par. 6-01.

6-13 Klemme 53, hgj strgm

Range: Funktion:
20,0 [ Parameter 6-12 til - Indtast den hgje stremvaerdi svarende til den hgje reference-/
mAX* 20,0 mA] feedback, der er indstillet i par. 6-15.

6-14 Klemme 53, lav reference/feedback vaerdi

Range: Funktion:
0,000 [-1000000,000 til par. Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, der svarer til den
Enhed* 6-15] lave spaending/lave strgm, der er angivet i par. 6-10 og 6-12.

6-15 Klemme 53, hgj ref./feedback veerdi

Range: Funktion:

100,000 [Par. 6-14 til Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, sd den svarer til

Enhed* 1000000,000] den veerdi for hgj spaending/hgj strem, der er indstillet i par.
6-11/6-13.

6-16 Klemme 53, filtertidskonstant
Range: Funktion:

0,001s* [0,001 - 10,000 s] Indtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfil-
tertidskonstant til undertrykkelse af digital stgj p& klemme 53.
En hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men gger ogsad
tidsforsinkelsen gennem filteret.
Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

6-17 Klemme 53, Live zero
Option: Funktion:

Denne parameter ggr det muligt at deaktivere Live zero-over-
vagningen. Den skal f.eks. bruges, hvis de analoge udgange
benyttes som en del af et decentralt I/O-system (f.eks. hvis de
ikke er en del af frekvensomformerrelaterede styrefunktioner
men i stedet leverer data til et bygningsadministrationssystem)

[0] Deaktiveret
[1]1*  Aktiveret
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2.8.5. 6-2* Analog indgang 2

Parametre til konfiguration af skalering og graenser for analog indgang 2 (klemme 54).

6-20 Klemme 54, lav spaending

Range: Funktion:

0,07v* [0,00 — par. 6-21] Indtast den lave spaendingsvaerdi. Denne analoge indgangsska-
leringsveerdi skal svare til den lave reference-/feedbackvaerdi,
der er indstillet i par. 6-24.

6-21 Klemme 54, hgj spaending
Range: Funktion:

10,0v* [Parameter 6-20 til Indtast den hgje speendingsveerdi. Denne analoge indgangs-
10,0 V] skaleringsveerdi skal svare til den hgje reference/feedbackveer-
di, der indstilles i par. 6-25.

6-22 Klemme 54, lav strgm
Range: Funktion:

4 mA* [0,0 til par. 6-23 mA] Indtast den lave stramveerdi. Dette referencesignal skal svare
til den lave reference-/tilbagefgringsvaerdi, der er indstillet i pa-
rameter 6-24. Denne veerdi skal indstilles til >2 mA for at
aktivere Live zero-timeoutfunktionen i par. 6-01.

6-23 Klemme 54, hgj stram

Range: Funktion:
20,0 [Par. 6-22 til - 20,0 Indtast den hgje strgmvaerdi svarende til den hgje reference/
mAX* mA] feedbackvaerdi, der angives i par. 6-25.

6-24 Klemme 54, lav ref./feedback veerdi
Range: Funktion:

0,000 [-1000000,000 til par. Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, der svarer til den
Enhed* 6-25] lave spaendings-/lave strgmveerdi i par. 6-20/6-22.

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedbackveerdi

Range: Funktion:

100,000 [Par. 6-24 til Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, sa den svarer til

Enhed* 1000000,000] den veerdi for hgj spaending/hgj strém, der er indstillet i par.
6-21/6-23.

6-26 Klemme 54, filtertidskonstant
Range: Funktion:

0,001s* [0,001 - 10,000 s] Indtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfil-
tertidskonstant til undertrykkelse af digital stgj pa klemme 54.
En hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men @ger ogsd
tidsforsinkelsen gennem filteret.
Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.
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6-27 Klemme 54, Live zero

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret
[1]*  Aktiveret Denne parameter ggr det muligt at deaktivere Live zero-over-

vdgningen. Den skal f.eks. bruges, hvis de analoge udgange
benyttes som en del af et decentralt I/O-system (f.eks. hvis de
ikke er en del af frekvensomformerrelaterede styrefunktioner
men i stedet leverer data til et bygningsadministrationssystem)

2.8.6. 6-3* Analog indgang 3 (MCB 101)

Parametergruppe til konfiguration af skalering og graenser for analog indgang 3 (X30/11) placeret
pd optionsmodul MCB 101.

6-30 Klemme X30/11, lav spaending
Range: Funktion:

0,07 v* [0 - par. 6-31] Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, s& den svarer
til den lave reference/feedbackveerdi (indstillet i par. 6-34).

6-31 Klemme X30/11, hgj spaending
Range: Funktion:

10,0 V* [Par. 6-30 til 10,0 V] Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, s& den svarer
til den hgje reference-/feedbackvaerdi (indstillet i par. 6-35).

6-34 Klemme X30/11 lav ref./feedback veerdi

Range: Funktion:
0,000 [1000000.000 til par. Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s3 den svarer
Enhed* 6-35] til den lave spzendingsvaerdi (indstillet i par. 6-30).

6-35 Klemme X30/11 Hgj ref./feedback veerdi

Range: Funktion:
1500,00 [Par. 6-34 til Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, s& den svarer
0 Enhed 1000000,000] til den lave spaendingsveerdi (indstillet i par. 6-31)

6-36 Klemme X30/11, filtertidskonstant
Range: Funktion:
0,001s* [0,001 - 10,000 s] A 15t bestil digitalt lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af

elektrisk stgj pd klemme X30/11.
Par. 6-36 kan ikke aendres, mens motoren karer.

6-37 Klemme X30/11, Live zero
Option: Funktion:

Denne parameter ggr det muligt at deaktivere Live zero-over-
védgningen. Den skal f.eks. bruges, hvis de analoge udgange
benyttes som en del af et decentralt I/O-system (f.eks. hvis de
ikke er en del af frekvensomformerrelaterede styrefunktioner
men i stedet leverer data til et bygningsadministrationssystem)
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[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret

2.8.7. 6-4* Analog indgang 4 (MCB 101)

Parametergruppe til konfiguration af skalering og graenser for analog indgang 4(X30/12), der er
placeret pd optionsmodul MCB 101.

6-40 Klemme X30/12, lav spaending
Range: Funktion:

0,7 v* [0 til par. 6-41] Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, s& den svarer
til den hgje reference-/feedbackvaerdi indstillet i par. 6-44.

6-41 Klemme X30/12, hgj spaending
Range: Funktion:

10,0v* [Par. 6-40 til 10,0 V] Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, s& den svarer
til den hgje reference/feedbackvaerdi, der er indstillet i 6-45.

6-44 Klemme X30/12, Lav ref./feedback veerdi
Range: Funktion:

0,000 [-1000000.000 til par. Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, sa den svarer
Enhed* 6-45] til den lave spaendingsveaerdi, der er indstillet i par. 6-44.

6-45 Klemme X30/12 hgj ref./feedback veerdi

Range: Funktion:

1500,00 [Par. 6-44 til Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, sa den svarer
0 En-1000000.000] til den hgje spaendingsveaerdi, der er indstillet i par. 6-41.

hed*

6-46 Klemme X30/12, filtertidskonstant
Range: Funktion:

0,001s* [0,001 - 10,000 s] A 15t bestil digitalt lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af
elektrisk stgj pd klemme X30/12.
Par. 6-46 kan ikke aendres, mens motoren kgrer.

6-47 Klemme X30/12, Live zero
Option: Funktion:

Denne parameter ggr det muligt at deaktivere Live zero-over-
végningen. Den skal f.eks. bruges, hvis de analoge udgange
benyttes som en del af et decentralt I/O-system (f.eks. hvis de
ikke er en del af frekvensomformerrelaterede styrefunktioner
men i stedet leverer data til et bygningsadministrationssystem)

[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret
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2.8.8. 6-5* Analog udgang 1
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Danfiss
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Parametre til konfiguration af skalering og graenser for analog udgang 1, dvs. klemme 42. Analoge
udgange er strgmudgange: 0/4 — 20 mA. Stelklemme (klemme 39) er den samme klemme og har
samme elektriske potentiale for analog og digital steltilslutning. Oplgsningen p& analog udgang er

12 bit.

6-50 Klemme 42, udgang

Option:

[0]
[100] *
[101]
[102]
[103]
[104]

[105]

[106]
[107]
[108]
[113]
[114]
[115]
[130]

[131]
[132]
[133]
[134]

[135]

[136]
[137]
[138]
[139]
[140]
[141]

[142]
[143]

[144]

Ingen funktion
Udgangsfrekvens
Reference
Feedback
Motorstrgm

Moment i forhold til
graense

Moment i forhold til
nominel

Effekt

hastighed

Moment

Udv. lukket slgijfe 1
Udv. lukket slgijfe 2
Udv. lukket slgjfe 3

Udgangsfrekvens
4-20 mA

Reference 4-20 mA
Feedback 4-20 mA
Motorstrgm 4-20 mA

Moment % greense
4-20 mA

Moment % nom. 4-20
mA

Power 4-20mA
Hastighed 4-20 mA
Moment 4-20 mA
Busstyring 0-20 mA
Busstyring 4-20 mA
Busstyring 0-20 maA,
timeout

Busstyring 4-20 maA,
timeout

Udvidet lukket slgjfe
1,4-20 mA

Udvidet lukket slgjfe
2, 4-20 mA

Funktion:
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[145] Udvidet lukket slgjfe Veelg funktionen af klemme 42 som en analog strgmudgang.

3,4-20 mA

6-51 Klemme 42, udgang minimumskalering

Range:
0%* [0 - 200 %]

Funktion:

Skalerer den minimale udgangsstyrke for det valgte analoge
signal pd klemme 42 som procentdel af den maksimale signal-
veerdi. For eksempel programmeres 25 %, hvis 0 mA (eller 0
Hz) gnskes ved 25 % af den maksimale udgangsveerdi. Skale-
ringsveerdier op til 100 % ma aldrig veere hgjere end den
tilsvarende indstilling i par. 6-52.

Strgm

a1 |

130BA075.1C

»

T T
0% Analog Analog 1

od— - - — —

-
0% Analogt

udg.-skala udg.-skala udgangssignal
lav hoj eks:hast.
P 6-51 P 6-52 [O/MIN]

6-52 Klemme 42, udgang maksimumskalering

Range:
100%* [0,00 — 200 %]

Funktion:

Skaler den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge sig-
nal pd klemme 42. Indstil veerdien til maksimumveerdien for
strgmsignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere
strgm end 20 mA ved fuld skala; eller 20 mA ved et udgangs-
signal p& mindre end 100 % af den maksimale signalvaerdi. Hvis
20 mA er den gnskede udgangsstrgm ved veaerdier mellem 0-100
% af det fulde udgangssignal, skal procentvaerdien program-
meres i parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis en strgm pa
mellem 4 og 20 mA gnskes ved maksimal signaleffektivitet (100
%), beregnes procentvaerdien pa falgende méde:

20 mA/ onsket maksimal strem x 100 %
20 mA

i.e. T0mA: 10 mA

X 100 % = 200 %
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0/4

130BA075.1C

0%

od— - — — — —

l 1
Analog Analog 1

0% Analogt
udg.-skala  udg.-skala udgangssignal
lav hgj eks:hast.

P 6-51 P 6-52 [O/MIN]

6-53 Klemme 42, udgangsbusstyring

Range:
0.00%*

[0,00 — 100,00 %]

Funktion:
Holder niveauet pd Udgang 42, hvis denne er styret af bus.

6-54 Klemme 42, Preset for udgangs-timeout

Range:
0.00%*

[0,00 — 100,00 %]

Funktion:

Holder preset-niveauet pd Udgang 42.
I tilfeelde af at en bus-timeout og en timeout-funktion er valgt i
par. 6-50, vil udgangen blive forh&ndsindstillet til dette niveau.

2.8.9. 6-6* Analog udgang 2 (MCB 101)

108

Analoge udgange er strgmudgange: 0/4 - 20 mA. Stelklemme (klemme X30/7) er den samme
klemme og har samme elektriske potentiale for almindelig analog tilslutning. Oplgsningen pé ana-
log udgang er 12 bit.

6-60 Klemme X30/8, udgang

Option:

[o] *
[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[108]
[113]
[114]
[115]
[130]

[131]
[132]

Ingen funktion
Udgangsfrekvens
Reference

Feedback

Motorstrgm

Moment ift. graense
Moment ift. nominel
Effekt

Hastighed

Moment

Udvidet lukket slgjfe 1
Udvidet lukket slgjfe 2
Udvidet lukket slgife 3

Udgangsfrekvens
4-20 mA

Reference 4-20 mA
Feedback 4-20 mA

Funktion:
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[133]
[134]

[135]

[136]
[137]
[138]
[139]
[140]
[141]

[142]

[143]

[144]

[145]

Motorstrgm 4-20 mA

Mom. % graense 4-20
mA

Mom.
mA

Effekt 4-20 mA
Hastighed 4-20 mA
Moment 4-20 mA
Busstyring 0-20 mA
Busstyring 4-20 mA

Busstyringstimeout
0-20 mA

Busstyringstimeout
4-20 mA

Udvidet lukket slgijfe 1
4-20 mA
Udvidet lukket slgjfe 2
4-20 mA
Udvidet lukket slgjfe 3
4-20 mA

% nom. 4-20

Danfiss

6-61 Klemme X30/8 udgangsminimumsskala

Range:
0%*

[0.00 - 200 %]

Funktion:

Skalerer den laveste udgangsstyrke for det valgte analoge signal
pd klemme X30/8. Skaler minimumvaerdien som en procentdel
af den maksimale signalvaerdi, dvs. at hvis 0 mA (eller 0 Hz)
gnskes ved 25 % af den maksimale udgangsveerdi, program-
meres 25 %. Vaerdien ma aldrig vaere hgjere end den tilsvaren-
de indstilling i par. 6-62, hvis veerdien er under 100 %.

Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 101 er mon-
teret i frekvensomformeren.

6-62 Klemme X30/8 udgang maksimumskalering

Range:
100%*

[0.00 - 200 %]

Funktion:

Skalerer den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge
signal pd klemme X30/8. Skaler vaerdien til den gnskede mak-
simumveerdi for strgmsignaludgangen. Skaler udgangen til at
give en lavere strgm end 20 mA ved fuld effekt eller 20 mA ved
et udgangssignal pd mindre end 100 % af den maksimale veerdi.
Hvis 20 mA er den gnskede udgangsstrgm ved vaerdier mellem
0-100 % af det fulde udgangssignal, skal procentvaerdien pro-
grammeres i parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis en strgm
p& mellem 4 og 20 mA gnskes ved maksimal signaleffektivitet
(100 %), beregnes procentvaerdien pa falgende méde:

20 mA/ onsket maksimal strom < 100%
20 mA
10 mA

i.e. 10 mA: x 100% =200%

MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

2. Parameterbeskrivelse

109




2. Parameterbeskrivelse M VLT® HVAC Drive Programming Guide

6-63 Klemme X30/8, Udgangsbusstyring

Range: Funktion:

0 %* [0-100 %] Indeholder den veerdi, der skal pafgres udgangsklemmen, ndr
den konfigureres som [Busstyret].

6-64 Klemme X30/8, Preset for udgangs-timeout

Range: Funktion:

0 %* [0-100 %] Indeholder den veerdi, der skal pafgres udgangsklemmen, ndr
den konfigureres som [Busstyret timeout], og der registreres en
timeout.
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2.9. Hovedmenu - kommunikation og Muligheder - Grup-
pe 8

2.9.1. 8-** Komm. og optioner

Parametergruppe til konfiguration af kommunikation og optioner.

2.9.2. 8-0* Generelle indstillinger

Generelle indstilling til kommunikation og optioner.

8-01 Styrested

Option: Funktion:
[0] * Digital og styreord Styring ndr bade digital indgang og styreord anvendes.

[1] Kun digital Styring kun med digitale indgange.
[2] Kun styreord Styring kun med styreord.

Indstillingen af denne parameter tilsidesaetter indstillingerne i
par. 8-50 til 8-56.

8-02 Styreordskilde

Option: Funktion:
[0] Ingen

[1] FC-port

[2] FC USB

[3] Option A

[4] Option B

[5] Option CO

[6] Option C1
Veelg kilden til styreordet: en af to serielle graenseflader eller
fire installerede optioner. Frekvensomformeren indstiller under
den indledende opstart automatisk denne parameter til Option
A[3], hvis den registrerer en gyldig fieldbus-option i &bning A.
Hvis denne option fjernes, registrerer frekvensomformeren en
2endring i konfigurationen og aendrer par. 8-02 tilbage til fa-
briksindstillingen FC-port, hvorefter frekvensomformeren trip-
per. Hvis der installeres en option efter den fgrste opstart,
aendres indstillingen i par. 8-02 ikke, men frekvensomformeren
tripper, og displayet viser: Alarm 67 Option aendret.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.
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8-03 Styre-timeout-tid

Range: Funktion:

0 s* [0,1 - 18000 s] Indtast den tid, der maksimalt forventes at gd mellem modta-
gelsen af to pd hinanden fglgende telegrammer. Hvis denne tid
overskrides, formodes den serielle kommunikation at vaere op-
hgrt. Den funktion, der er valgt i par. 8-04 Styretimeoutfunkti-
on, vil derefter blive udfgrt.

Fglgende variabler vil i LonWorks udlgse en styreordstidspara-
meter:

nviStartStop
nviNulstil Fejl
nviStyreord
nviFrkvomfHastStpt
nviRefPcnt

nviRefHz

8-04 Styretimeoutfunktion

Option: Funktion:
[0]*  Ikke aktiv

[1] Fastfrys udgang
[2] Stop

[3] Jogging

[4] maks. hastighed
[5] Stop og trip

[7] Veelg opseetning 1
[8] Veelg opszetning 2
[9] Veelg opsaetning 3
[10] Veelg opsaetning 4

[20] N2-tilsideseet frigarel-
se

Veelg timeout-funktionen. Timeout-funktionen aktiveres, hvis
styreordet ikke opdateres inden for det tidsrum, der er angivet
i par. 8-03 Styre-timeout-tid.

Valgmulighed [20] fremkommer efter indstilling af N2-protokol-
len.

Timeout-funktionen vil ogsd blive aktiveret i LonWorks, nar op-
datering af fglgende SNVT'er mislykkes inden for det tidsrum,
der er angivet i par. 8-03 Styre-timeout-tid

nviStartStop
nviNulstil Fejl
nviStyreord
nviFrkvomfHastStpt
nviRefPcnt

nviRefHz
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8-05 Slut pa timeout-funktion
Option: Funktion:

[0] Hold opsaetning Holder opsaetningen, der er valgt i par. 8-04, og der vises en
advarsel, indtil par. 8-06 skifter. Frekvensomformeren genop-
tager den oprindelige opsaetning.

[1] * Genoptag opsaetning Genoptager den opseetning, der var aktiv, fgr timeout opstod.

Veelg den handling, der skal udfgres, nér et gyldigt styreord ef-
ter et timeout er modtaget. Denne parameter er kun aktiv, nér
par. 8-04 er indstillet til [Opsaetning 1-4].

8-06 Nulstil styre-timeout

Option: Funktion:

[0] *  Ingen nulstilling Bevarer den opseetning, der er angivet i par. 8-04 [Veelg op-
seetning 1-4] efter et styreordstimeout.

[1] Nulstilling Frekvensomformeren vender tilbage til den originale opsaetning
efter et styreordstimeout. N&r vaerdien er indstillet til Nu/stil-
ling [1], udfgrer frekvensomformeren nulstillingen og stiller
umiddelbart tilbage til Zngen nulstilling [0]-indstillingen.

Denne parameter er kun aktiv, ndr valgmuligheden Hold op-
saetning [0] er valgt i par. 8-05 Slut p8 timeout-funktion.

8-07 Diagnoseudlgser

Option: Funktion:
[0] *  Deaktiver

[1] Udlgs ved alarmer

[2] Udlgs alarm/advarsel.

Denne parameter har ingen funktion til LonWorks.

2.9.3. 8-1* Styre ordsindstilinger

Parametre til konfiguration af optionens styreordsprofil.

8-10 Styreordsprofil

Option: Funktion:

[0]*  FC-profil Veelg fortolkning af de styre- og statusord, som svarer til den
installerede fieldbus. Kun gyldige valg for den fieldbus, der er
installeret i port A, vil veere synlige i LCP-displayet.

8-13 Konfigurerbart statusord
Option: Funktion:

Denne parameter muligggr konfiguration af bit 12-15 i statu-
sordet.
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[0] Ingen funktion

[11*  Profilstandard Funktionen korresponderer profilstandarden, der er valgt i par.
8-10.
[2] Kun alarm 68 Kun indstillet i tilfeelde af en alarm 68.
[3] Trip eksklusiv alarm Indstilleti tilfaelde af trip, undtagen hvis trip udfgres af en alarm
68 68.
[16] T37 DI-nstatus Bit indikerer status p& klemme 37.

“0” indikerer, at T37 er lav (sikker standsning)
“1” indikerer, at T37 er hgj (normal)

2.9.4. 8-3* Portindstillinger for frekvensomformer

Parametre til konfiguration af frekvensomformerporten.

8-30 Protokol
Option: Funktion:

Protokoludveelgelse for den integrerede FC (standard) port
(RS485) pa styrekortet.

0]* FC Kommunikation i overensstemmelse med FC-protokollen som
(0]
beskrevet i VLT® HVAC Drive Design Guide, kapitel 7, RS-485-
Installation og opsaetning.

[1] FC MC Samme som FC[0], men skal bruges ved download af software
til frekvensomformeren eller overfgrsel af dll-fil (indeholder op-
lysninger vedr. de tilgeengelige parametre i frekvensomforme-
ren og deres indbyrdes afhaengighedsforhold) til Motion Control
Tool MCT10.

[2] Modbus RTU Kommunikation i overensstemmelse med FC-protokollen som
beskrevet i VLT® HVAC Drive Design Guide, kapitel 7, RS-485
Installation og opseetning.

[3] Metasys N2 Kommunikationsprotokol. N2-softwarprotokollen er udarbejdet
til generel anvendelse, hvilket betyder, at softwaren kan tilpas-
ses hver enkelt enheds unikke egenskaber. Se den separate
manual VLT® HVAC Drive Metasys, MG.11.Gx.yy.

[9] FC-option Skal anvendes, ndr en gateway er forbundet til den integrerede
RS-485-port, for eksempel BACnet-gatewayen.
Fglgende aendringer vil finde sted:
-adresse for FC-porten vil blive indstillet til 1 og par. 8-31 Adres-
se, anvendes nu til indstilling af adressen for gatewayen pd
netveerket, f.eks. BACnet.
Se den separate manual VLT® HVAC Drive BACnet, MG.
11.Dx.yy.
-baud-hastigheden for FC-porten vil blive indstillet til en fast
vaerdi (115.200 baud) og par. 8-32 Baud-hastighed anvendes
nu til indstilling af baud-hastigheden for netvaerksporten (f.eks.
BACnet) pa gatewayen.
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NB!
Der kan findes yderligere oplysninger i Modbus RTU-, BACnet- og Metasys-manua-
lerne.

8-31 Adresse

Range:
1*

Funktion:

[1-126] Indtast adressevalg til FC-porten (standard).
Gyldigt interval: 1 - 126.

8-32 FC-portens baud-hastighed

Option:

(0]
(1]
[2]*
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]

Funktion:
Valget af baud-hastighed afhaenger af valget af protokol i par.
8-30.

2400 baud

4800 baud

9600 baud

19200 baud

38400 baud

57600 Baud

76800 Baud

115200 baud

Standarden henviser til FC-protokollen

8-33 Paritet/stop-bits

Option:

(0]
(1]
[2]

(3]

Funktion:

Paritet og stop-bit for den protokol (par. 8-30 Protokol ), der
bruger FC-porten. For visse af protokollerne er det ikke alle op-
tioner, der er synlige. Standardveerdien afhaenger af den valgte
protokol.

Lige paritet 1 stop-bit
Ulige paritet 1 stop-bit
Ingen paritet 1 stop-
bit
Ingen paritet 2 stop-
bits

8-35 Minimum svarforsinkelse

Range:
10 ms*

Funktion:

[5 - 500 ms] Angiv en minimumforsinkelsestid mellem modtagelse af en fore-
spergsel og afsendelse af et svar. P& denne made kan forsin-
kelser i modemsvartider overvindes.
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8-36 Maks. svartidsforsinkelse

Range: Funktion:
5000 [5- 10000 ms] Angiv den maks. tilladte forsinkelsestid ml. transmission af en
ms* forespgrgsel og modtagelse af svar. Overskridelse af denne for-

sinkelse medfgrer styreordstimeout.

8-37 Maks. forsinkelse mellem tegn

Range: Funktion:

25 ms* [0 - 35 ms] Angiv det maksimale tilladte tidsinterval mellem modtagelse af
to bytes. Denne parameter aktiverer timeout, hvis transmissio-
nen afbrydes.

Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-30 er indstillet til FC
MC-protokol [1].

2.9.5. Valg af telegram, 8-40

8-40 Valg af telegram

Option: Funktion:

Giver mulighed for at anvende frit konfigurerbare telegrammer
eller standardtelegrammer til FC-porten.

[1]*  Standardtelegram 1

[101] PPO1
[102] PPO2
[103] PPO3
[104] PPO 4
[105] PPO5
[106] PPO6
[107] PPO7
[108] PPO8

[200] Standardtelegram 1

2.9.6. 8-5* Digital/bus

Parametre til konfiguration af Digital/Bus-kombination af styreord.

8-50 Veelg frilgb

Option: Funktion:
[0] Digital indgang
[1] Bus

[2] Logisk OG
[31* Logisk ELLER

Veelg styring af frilgbsfunktionen via klemmerne (digital ind-
gang) og/el. via bussen.
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NB!

Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og
styreord.

8-52 Veelg DC-bremse

Option: Funktion:
[0] Digital indgang
[1] Bus

[2] Logisk OG
[3]* Logisk ELLER

Veelg styring af DC-bremsen via klemmerne (digital indgang)
og/el. via fieldbussen.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og
styreord.

8-53 Veelg start

Option: Funktion:

[0] Digital indgang

[1] Bus Aktiverer start-kommandoen via den serielle kommunikation-
sport eller fieldbus-optionen.

[2] Logisk OG Aktiverer start-kommandoen via fieldbussen/den serielle kom-
munikationsport OG yderligere via en af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kom-
munikationsport ELLER via en af de digitale indgange.

Veelg styring af frekvensomformerens startfunktion via klem-
merne (digital indgang) og/eller via fieldbussen.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og
styreord.

8-54 Veelg reversering

Option: Funktion:

[0]* Digital indgang

[1] Bus Aktiverer reverseringskommandoen via den serielle kommuni-
kationsport eller fieldbus-optionen.

[2] Logisk OG Aktiverer reverseringskommandoen via fieldbussen/den serielle
kommunikationsport OG yderligere via en af de digitale indgan-
ge.
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[3] Logisk ELLER Aktiverer reverseringskommandoen via fieldbussen/den serielle
kommunikationsport ELLER via en af de digitale indgange.

Veelg styring af frekvensomformerens reverseringsfunktion via
klemmerne (digital indgang) og/eller via fieldbussen.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og
styreord.

Option: Funktion:

[0] Digital indgang

[1] Bus Aktiverer valg af opsaetning via den serielle kommunikationsport
eller fieldbus-optionen.

[2] Logisk OG Aktiverer valg af opseaetning via fieldbussen/den serielle kom-
munikationsport OG yderligere via en af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer valg af opseetning via fieldbussen/den serielle kom-
munikationsport ELLER via en af de digitale indgange.

Veelg styring af frekvensomformerens opsaetning via klemmer-
ne (digital input) og/eller via fieldbussen.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og
styreord.

8-56 Veelg preset-reference

Option: Funktion:

[0] Digital indgang

[1] Bus Aktiverer preset-reference-valget via den serielle kommunikati-
onsport eller fieldbus-optionen.

[2] Logisk OG Aktiverer preset-referencevalget via fieldbus/den serielle kom-
munikationsport OG yderligere via en af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer preset-referencevalget via fieldbus/den serielle kom-
munikationsport ELLER via en af de digitale indgange.

Veelg styring af frekvensomformerens valg af preset-reference
via klemmerne (digital indgang) og/eller via fieldbussen.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og
styreord.
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2.9.7. 8-8* FC-portdiagnose

Disse parametre bruges til overvdgning af buskommunikationen via FC-porten.

8-80 Busmeddelelsesteeller
Option: Funktion:

Denne parameter viser antallet af gyldige telegrammer, der er
registreret pd bussen.

8-81 Busfejlteeller
Option: Funktion:

Denne parameter viser antallet af telegrammer med fejl (f.eks.
CRC-fejl), der er registreret pd bussen.

8-82 Slavemeddelelsesteeller

Option: Funktion:

Denne parameter viser antallet af gyldige telegrammer, der er
adresseret til den slave, der er sendt af frekvensomformeren.

8-83 Slavefejlteeller
Option: Funktion:

Denne parameter viser antallet af telegrammer med fejl, der ik-
ke kunne udfgres af frekvensomformeren.

2.9.8. 8-9* Bus-jog

Parametre til konfiguration af Bus-jog.

8-90 Bus-jog 1, hastighed

Range: Funktion:
100 O/[0 - par. 4-13 O/MIN] Angiv jog-hastigheden. Denne er en fast jog-hastighed, der ak-
MIN* tiveres via den serielle port el. fieldbus-optionen.

8-91 Bus-jog 2, hastighed

Range: Funktion:
200 O/[0 - par. 4-13 O/MIN] Angiv jog-hastigheden. Denne er en fast jog-hastighed, der ak-
MIN* tiveres via den serielle port el. fieldbus-optionen.

8-94 Busfeedback 1
Range: Funktion:

0* [-200 - 200] Skriv et feedbacksignal til denne parameter via den serielle
kommunikationsport eller fieldbus-optionen. Denne parameter
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skal veere valgt som feedbackkilde i par. 20-00, 20-03 eller

20-06.
8-95 Busfeedback 2
Range: Funktion:
0* [-200 - 200] Se par. 8-94 Busfeedback 1 for flere oplysninger.

8-96 Busfeedback 3

Range: Funktion:
0* [-200 - 200] Se par. 8-94 Busfeedback 1 for flere oplysninger.
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2.10. Hovedmenu - Profibus - Gruppe 9

2.10.1. 9-** Profibus

Parametergruppe til samtlige Profibus-specifikke parametre.

9-15 PCD-skrivekonfiguration

Array [10]
Veelg de parametre, der skal knyttes til PCD 3 til 10 i telegram-
merne. Antallet af tilgaengelige PCD'er afhaenger af telegram-
typen. Veerdierne i PCD 3 til 10 vil sdledes blive skrevet til de
valgte parametre som dataveerdier. Alternativt kan et standard
Profibus-telegram specificeres i par. 9-22.
Ingen

[3-02] Minimumreference

[3-03] Maksimumreference

[3-41] Rampe 1, rampe-op-
tid

[3-42] Rampe 1, rampe-ned-
tid

[3-51] Rampe 2, rampe-op-
tid

[3-52] Rampe 2, rampe-ned-
tid

[3-80] Jog-rampetid

[3-81] Kvikstop rampetid

[4-11] Motorhastighed, lav
greense [O/MIN]

[4-13] Motorhastighed, hgj
graense [O/MIN]

[4-16] Momentgraense for

motordrift

[4-17] Momentgraense for
generatordrift

[5-90 ] Digital & relaebussty-
ring

[5-93] Pulsudgang #27 bus-
styring

[5-95] Pulsudgang #29 bus-
styring

[6-53] Klemme 42, udgangs-
busstyring

[7-28] Minimum feedback
[7-29] Maksimum feedback
[8-90] Bus-jog 1, hastighed
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[8-91]
[16-80]
[16-82]

Bus-jog 2, hastighed
Fieldbus, CTW 1
Fieldbus-REF 1

M VLT® HVAC Drive Programming Guide

9-16 PCD-leesekonfiguration

Array [10]

[16-00]
[16-01]
[16-02]
[16-03]
[16-05]

[16-09]

[16-10]
[16-11]
[16-12]
[16-13]
[16-14]
[16-15]
[16-16]
[16-17]
[16-18]

[16-22]
[16-30]
[16-32]
[16-33]
[16-34]
[16-35]

[16-38]

[16-39]
[16-50]
[16-52]
[16-53]
[16-54]
[16-55]

Ingen

Styreord
Reference [enhed]
Reference %
Statusord

Vigtigste faktiske
veerdi [%]

Brugerdefineret ud-
lzesning

Effekt [kW]

Effekt [hk]
Motorspaending
Frekvens
Motorstrgm
Frekvens [%]
Moment

Hastighed [O/MIN]

Termisk belastning af
motor

Moment [%]

DC Link-spzending
Bremseenergi/s
Bremseenergi/2 min
Kglepladetemperatur

Termisk  apparatbe-
lastning

SL-styreenhedstil-
stand

Styrekorttemperatur
Ekstern reference
Feedback [enhed]
Digi pot-reference
Feedback 1 [enhed]
Feedback 2 [enhed]

Veelg de parametre, der skal knyttes til PCD 3 til 10 i telegram-
merne. Antallet af tilgeengelige PCD'er afhaenger af telegram-
typen. PCD 3 til 10 indeholder den faktiske dataveerdi for de
valgte parametre. Standard-Profibus-telegrammer fremgar af
par. 9-22.
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[16-56]
[16-60]
[16-61]

[16-62]
[16-63]

[16-64]
[16-65]

[16-66]
[16-67]

[16-68]

[16-69]
[16-70]
[16-71]
[16-72]
[16-73]
[16-75]

[16-76]

[16-77]

[16-84]

[16-85]
[16-90]
[16-91]
[16-92]
[16-93]
[16-94]
[16-95]
[16-96]

Feedback 3 [enhed]
Digital indgang
Klemme 53, koblings-
indstilling

Analog indgang 53
Klemme 54, koblings-
indstilling

Analog indgang 54

Analog udgang 42
[mA]

Digital udgang [bin]

Frekvens indgang
#29 [Hz]

Frekvens indgang
#33 [Hz]

Pulsudgang #27 [Hz]
Pulsudgang #29 [Hz]
Relzeudgang [bin]
Teeller A

Teeller B

Analog indgang
X30/11

Analog indgang
X30/12

Analog indgang X30/8

[mA]

Komm.-optionssta-
tusord

FC-port, styreord 1
Alarmord

Alarmord 2
Advarselsord
Advarselsord 2
Udvidet statusord
Udvidet statusord 2

Forebyggende Vedli-
geholdelsesord

M 2. Parameterbeskrivelse

9-18 Knudeadresse

Range:
126*

[0 - 126]

Funktion:

Angiv knudeadressen i denne parameter eller alternativt pd
hardwarekontakten. For at justere knudeadressen i par. 9-18
skal hardwarekontakten stilles pd 126 eller 127 (dvs. alle kon-
takter indstilles til ‘Aktiv’). Ellers viser denne parameter kontak-
tens faktiske indstilling.
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9-22 Valg af telegram

Option:

[1]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[108] *

Standardtelegram 1
PPO 1
PPO 2
PPO 3
PPO 4
PPO 5
PPO 6
PPO 7
PPO 8

Funktion:

Veelg en standard profibus-telegramkonfiguration for frekvens-
omformeren som et alternativ til de konfigurationsfrie telegram-
mer i par. 9-15 og 9-16.

9-23 Parametre til signaler

Array [1000]

[3-02]
[3-03]
[3-41]
[3-42]
[3-51]
[3-52]
[3-80]
[3-81]
[4-11]
[4-13]
[4-16]
[4-17]

[5-90]

[5-93]

Ingen
Minimumreference
Maksimumreference
Rampe 1, rampe-op-
tid

Rampe 1, rampe-ned-
tid

Rampe 2, rampe-op-
tid

Rampe 2, rampe-ned-
tid

Jog-rampetid
Kvikstop rampetid

Motorhastighed, lav
greense [O/MIN]
Motorhastighed, hgj
graense [O/MIN]
Momentgraense  for
motordrift
Momentgraense  for
generatordrift
Digital og relaebussty-
ring

Pulsudgang #27, bus-
styring

Denne parameter indeholder en liste over signaler, der kan veel-
ges i par. 9-15 og par. 9-16.
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[5-95] Pulsudgang #29, bus-
styring

[6-53] Klemme 42, udgangs-
busstyring

[8-90] Bus-jog 1, hastighed

[8-91] Bus-jog 2, hastighed

[8-94] Busfeedback 1

[8-95] Busfeedback 2

[8-96] Busfeedback 3

[16-00] Styreord

[16-01] Reference [enhed]

[16-02] Reference %

[16-03] Statusord

[16-05] Vigtigste faktiske
veerdi [%]

[16-09] Brugerdefineret ud-
laesning

[16-10] Effekt [kW]
[16-11] Effekt [hk]
[16-12] Motorspezending
[16-13] Frekvens

[16-14] Motorstrgm
[16-15] Frekvens [%]
[16-16] Moment [Nm]
[16-17] Hastighed [O/MIN]

[16-18] Termisk belastning af
motor

[16-30] DC Link-spaending
[16-32] Bremseenergi/s

[16-33] Bremseenergi/2 min
[16-34] Kglepladetemperatur

[16-35] Termisk apparatbe-
lastning

[16-38] SL-styreenhedstil-
stand

[16-39] Styrekorttemperatur
[16-50] Ekstern reference
[16-52] Feedback [enhed]
[16-53] Digi pot-reference
[16-54 ] Feedback 1 [enhed]
[16-55 ] Feedback 2 [enhed]
[16-56 ] Feedback 3 [enhed]
[16-60 ] Digital indgang
[16-61 ] Klemme 53, koblings-
indstilling
[16-62 ] Analog indgang 53
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[16-63 ] Klemme 54, koblings-
indstilling

[16-64 ] Analog indgang 54

[16-65 ] Analog udgang 42
[mA]

[16-66 ] Digital udgang [bin]

[16-67 ] Frekvens indgang
#29 [Hz]

[16-68 ] Frekvens indgang
#33 [Hz]

[16-69 ] Pulsudgang #27 [Hz]
[16-70 ] Pulsudgang #29 [Hz]
[16-71 ] Relaeudgange [bin]
[16-72 ] Teeller A

[16-73 ] Teeller B

[16-75 ] Analog indgang
X30/11

[16-76 ] Analog indgang
X30/12

[16-77 ] Analog udgang X30/8
[16-80 ] Fieldbus, CTW 1
[16-82 ] Fieldbus-REF 1

[16-84 ] Komm.-optionssta-
tusord

[16-85 ] FC-port, CTW 1
[16-90 ] Alarmord

[16-91 ] Alarmord 2

[16-92 ] Advarselsord
[16-93 ] Advarselsord 2
[16-94 ] Udvidet statusord
[16-95] Udvidet statusord 2

[16-96 ] Forebyggende vedli-
geholdelsesord

M VLT® HVAC Drive Programming Guide

9-27 Parameterredigering

Option:

[0] Deaktiveret

[1]*  Aktiveret

Funktion:

Parametre kan redigeres via Profibus, RS485-standardgraense-
fladen og LCP.

Deaktiverer redigering via Profibus.

Aktiverer redigering via Profibus.

9-28 Processtyring
Option:

Funktion:

Processtyring (indstilling af styreord, hastighedsreference og
procesdata) er mulig via enten Profibus eller standard-fieldbus
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men ikke via begge p& samme tid. Lokal styring er altid mulig
via LCP. Styring via processtyring er mulig enten via klemmerne
eller fieldbussen afhaengigt af indstillingerne i par. 8-50 til 8-56.

[0] Deaktiveret Deaktiverer processtyring via Profibus, og aktiverer processty-
ring via standard fieldbus eller Profibus Master class 2.

[1]*  Aktiver cyklisk master Aktiverer processtyring via Profibus Master Class 1, og deakti-
verer processtyring via standard fieldbus eller Profibus Master
class 2.

9-53 Profibus-advarselsord

Option: Funktion:

Denne parameter viser Profibus-kommunikationsadvarsler. Se
driftsvejledning til Profibus for at f& yderligere oplysninger.

Skrivebeskyttet
Bit: Betydning:
0 Forbindelse med DP-master er ikke
1 Anvendes ikke
2 FDL (Field-bus Data link Layer) er ikke i orden
3 Ryd data-kommando modtaget
4 Faktisk veerdi ikke opdateret
5 Baud-hastighedssggning
6 PROFIBUS ASIC sender ikke
7 Initialisering af PROFIBUS er ikke ok
8 Frekvensomformeren er trippet
9 Intern CAN-fejl
10 Forkerte konfigurationsdata fra PLC
11 Forkert ID sendt af PLC
12 Intern fejl opstéet
13 Ikke konfigureret
14 Timeout aktiv
15 Advarsel 34 aktiv
9-63 Faktisk baud-hastighed
Option: Funktion:

Denne parameter viser den faktiske baud-hastighed for Profi-
bussen. Profibusmasteren indstiller automatisk baud-hastighe-
den.

Skrivebeskyttet

[0] 9,6 kbit/s
[1] 19,2 kbit/s
[2] 93,75 kbit/s
[3] 187,5 kbit/s
[4] 500 kbit/s
[6] 1500 kbit/s
[7] 3000 kbit/s
[8] 6000 kbit/s
[9] 12000 kbit/s
[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 kbit/s

[255] 1Ingen baud-hastig-
hed fundet
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9-65 Profilnummer

Range: Funktion:
Skrivebeskyttet

0* [0-0] Denne parameter indeholder profilidentifikationen. Byte 1 inde-
holder profilnummeret og byte 2 versionsnummeret for profilen.

NB!
Denne parameter kan ikke ses via LCP.

9-70 Rediger opseetning

Option: Funktion:
Veelg den opsaetning, der skal redigeres.

[0] Fabriksopseetning Anvender standarddata. Denne option anvendes som datakilde
til at bringe de andre opsaetninger tilbage til en kendt tilstand.

[1]*  Opseetning 1 Redigerer opsaetning 1.

[2] Opsaetning 2 Redigerer opsaetning 2.

[3] Opsaetning 3 Redigerer opseetning 3.

[4] Opseetning 4 Redigerer opsaetning 4.

[9] Aktivt setup Fglger den aktive opsaetning valgt i par. 0-10.

Denne parameter er unik for LCP og fieldbusserne. Se ogsd par. 0-11 Rediger opsaetning.

9-71 Gem dataveerdier

Option: Funktion:

Parametervaerdier, der er aendret via Profibus, gemmes ikke
automatisk i den permanente hukommelse. Anvend denne pa-
rameter til at aktivere en funktion, der lagrer alle parameter-
veerdier i den permanente hukommelse EEPROM, sd aendrede
parameterveerdier bevares ved nedlukning.

[0] * Deaktiveret Deaktiverer den permanente hukommelsesfunktion.
[1] Gem redigeret opsaet- Gemmer alle parametervaerdier i den opsaetning, der er valgt i
ning par. 9-70 i den permanente hukommelse. Valget returneres til

Ikke aktiv [0], ndr alle veerdierne er gemt.

[2] Gem alle opseetninger Gemmer alle parametervaerdier for alle opsaetninger i den per-
manente hukommelse. Valget returnerer til indstillingen Zkke
aktiv[0], ndr alle parameterveerdier er gemt.

9-72 Nulstilling af frekvensomformer

Option: Funktion:

[0]* Ingen handling

[1] Reset v/nettilslutn. Nulstiller frekvensomformeren ved opstart, som ved effekt-cyc-
lus.
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[3] Nulstilling af kommu- Nulstiller kun Profibus-optionen, hvilket er en fordel efter zen-
nikationsoption dring af bestemte indstillinger i parametergruppe 9-**, f.eks.
parameter 9-18.
Efter nulstilling forsvinder frekvensomformeren fra bussen, hvil-
ket kan fordrsage en kommunikationsfejl fra masteren.

9-80 Definerede parametre (1)

Array [116]

Ingen LCP-adgang
Skrivebeskyttet

0* [0 -115] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede para-
metre i frekvensomformeren, som er tilgaengelige for Profibus.

9-81 Definerede parametre (2)

Array [116]

Ingen LCP-adgang
Skrivebeskyttet

0* [0-115] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede para-
metre i frekvensomformeren, som er tilgaengelige for Profibus.

9-82 Definerede parametre (3)

Array [116]

Ingen LCP-adgang
Skrivebeskyttet

0* [0-115] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede para-
metre i frekvensomformeren, som er tilgaengelige for Profibus.

9-83 Definerede parametre (4)

Array [116]

Ingen LCP-adgang

Skrivebeskyttet
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0* [0 - 115] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede para-
metre i frekvensomformeren, som er tilgaengelige for Profibus.

9-90 /Andrede parametre (1)

Array [116]

Ingen LCP-adgang

Skrivebeskyttet

0* [0 - 115] Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformer-
parametre, der afviger fra fabriksindstillingen.

9-91 /Endrede parametre (2)

Array [116]

Ingen LCP-adgang
Skrivebeskyttet

0* [0 - 115] Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformer-
parametre, der afviger fra fabriksindstillingen.

9-92 /Endrede parametre (3)

Array [116]

Ingen LCP-adgang
Skrivebeskyttet

0* [0 - 115] Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformer-
parametre, der afviger fra fabriksindstillingen.

9-94 /Endrede parametre (5)

Array [116]

Ingen LCP-adgang
Skrivebeskyttet

0* [0 - 115] Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformer-
parametre, der afviger fra fabriksindstillingen.
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2.11. Hovedmenu - CAN Fieldbus - Gruppe 10

2.11.1. 10-** DeviceNet og CAN-Fieldbus

Parametergruppe til DeviceNet CAN-fieldbus parametre.

2.11.2. 10-0* Feelles indstillinger

Parametergruppe til konfiguration af generelle CAN-fieldbus-optioner.

10-00 CAN-protokol
Option: Funktion:
[1]1*  DeviceNet Viser den aktive CAN-protokol.

NB!
Optionerne afhaenger af den installerede option.

10-01 Valg af baud-hastighed
Option: Funktion:

Veelg fieldbussens transmissionshastighed. Valget skal svare til
transmissionshastigheden for masteren og de gvrige fieldbus-
knuder.

[16] 10 Kbps
[17] 20 Kbps
[18] 50 Kbps
[19] 100 kbps
[20] * 125 Kbps
[21] 250 Kbps
[22] 500 Kbps
[23] 800 Kbps
[24] 1000 Kbps

10-02 MAC ID
Range: Funktion:

63% [0-127] Valg af nodeadresse. Hver enkelt station, der er forbundet til det
samme DeviceNet-netvaerk, skal have en entydig adresse.

10-05 Udleesning, fejlteeller for afsendelse
Range: Funktion:

0* [0 - 255] Viser antallet af transmissionsfejl i CAN-styringen, der er fore-
kommet siden sidste opstart.
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10-06 Udlaesning, fejlteeller for modtagelse

Option: Funktion:

[0] 0-255 Viser, hvor mange modtagefejl, der er forekommet i CAN-sty-
ringen siden sidste opstart.

10-07 Udleesning, busafbrydelsesteeller
Range: Funktion:

0* [0 - 255] Viser, hvor mange Bus Off-haendelser, der er forekommet siden
seneste opstart.

2.11.3. 10-1* DeviceNet

Specifikke parametre til DeviceNet-fieldbussen.

10-10 Procesdatatypevalg

Option: Funktion:
Veelg forekomst (telegram) til datatransmission. De tilgaengeli-
ge forekomster er afhangige af indstillingen af parameter 8-10
Styreordsprofil.
N&r par. 8-10 er indstillet til [0] FC-profil, er optionerne [0] og
[1]i par. 10-10 tilgaengelige.
N&r par. 8-10 er indstillet til [5] ODVA, er optionerne [2] og [3]
i par. 10-10 tilgeengelige.
Forekomsterne 100/150 og 101/151 er Danfoss-specifikke.
Forekomsterne 20/70 og 21/71 er ODVA-specifikke veksel-
strgm-frekvensomformerprofiler.
Se DeviceNet betjeningsvejledningen for instruktion i telegram-
udveelgelse.
Bemeerk, at en aendring af denne parameter udfares straks.

[0] Forekomst 100/150
[1] Forekomst 101/151

[2] Forekomst 20/70
[3] Forekomst 21/71

10-11 Skrivning af procesdatakonfiguration

Option: Funktion:

Veelg processen skriv data for I/O-enhedsforekomster 101/151.
Elementerne [2] og [3] kan veelges fra denne array. Elemen-
terne [0] og [1] fra denne array er faste.

[0] * Ingen

[3-02 7 Minimumreference

[3-03 ] Maksimumreference

[3-41] Rampe 1, rampe-op-
tid

[3-42 ] Rampe 1, rampe-ned-
tid

[3-51 ] Rampe 2, rampe-op-
tid
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[3-52 ] Rampe 2, rampe-ned-
tid

[3-80 ] Jog-rampetid

[3-81 ] Kvikstop rampetid

[4-11] Motorhastighed, lav
greense (O/MIN)

[4-13 ] Motorhastighed, hgj
greense (O/MIN)

[4-16 ] Momentgraense for
motortilstand

[4-17 ] Momentgraense for
generatorisk tilstand

[5-90 ] Digital & releebussty-
ring

[5-93 ] Pulsudgang #27 bus-
styring

[5-95] Pulsudgang #29 bus-
styring

[6-53 ] Klemme 42, udgangs-
busstyring

[8-90 ] Bus-jog 1, hastighed

[8-91 ] Bus-jog 2, hastighed

[16-80] Fieldbus, STO 1 (fast)

[16-82 ] Fieldbus REF 1 (fast)

10-12 Leesning af procesdatakonfiguration

Option: Funktion:

Veelg processen lzes data for I/O-enhedsforekomster 101/151.
Elementerne [2] og [3] kan veelges fra denne array. Elemen-
terne [0] og [1] fra denne array er faste.

Ingen
[16-00 ] Styreord
[16-01 ] Reference [enhed]
[16-02 ] Reference %
[16-03 ] Statusord (fast)

[16-05 ] Vigtigste faktiske
veerdi (%) (fast)

[16-10 ] Effekt [kW]

[16-11 ] Effekt [hk]

[16-12 ] Motorspaending
[16-13 ] Frekvens

[16-14 ] Motorstrgm
[16-15 ] Frekvens [%]
[16-16 ] Moment

[16-17 ] Hastighed [O/MIN]

[16-18 ] Termisk motorbelast-
ning
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[16-22 ] Moment [%]

[16-30 ] DC Link-spaending
[16-32 ] Bremseenergi/s
[16-33 ] Bremseenergi/2 min
[16-34 ] Kglepladetemperatur

[16-35 ] Termisk inverterbe-
lastning

[16-38 ] SL-styreenhedstil-
stand

[16-39] Styrekorttemp.
[16-50 ] Ekstern reference
[16-52 ] Feedback [enhed]
[16-53 ] Digi pot-reference
[16-54] Feedback 1 [enhed]
[16-55 ] Feedback 2 [enhed]
[16-56 ] Feedback 3 [enhed]
[16-60 ] Digital indgang
[16-61 ] Klemme 53, koblings-
indstilling
[16-62 ] Analog indgang 53

[16-63 ] Klemme 54, koblings-
indstilling

[16-64 ] Analog indgang 54

[16-65 ] Analog udgang 42
[mA]

[16-66 ] Digital udgang [bin]

[16-67 ] Frekvens indgang
#29 [Hz]

[16-68 ] Frekvens indgang
#33 [Hz]

[16-69 ] Pulsudgang #27 [Hz]
[16-70 ] Pulsudgang #29 [Hz]
[16-71 ] Relzeudgang [bin]

[16-75 ] Analog indgang
X30/11

[16-76 ] Analog indgang
X30/12

[16-77 ] Analog udgang X30/8
[mA]

[16-84 ] Komm.-optionssta-
tusord

[16-85 ] FC-port, CTW 1
[16-90] Alarmord

[16-91 ] Alarmord 2
[16-92 ] Advarselsord
[16-93 ] Advarselsord 2
[16-94 ] Udvidet statusord

Danfiss
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[16-95 ] Udvidet statusord 2

[16-96 ] Forebyggende Vedli-
geholdelsesord

10-13 Advarselsparameter

Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Viser et DeviceNet-specifikt advarselsord. Der er knyttet én bit
til hver advarsel. Se DeviceNet-betjeningsvejledningen (MG.
33.DX.YY) for flere oplysninger.

&

Betydning:

Bus ikke aktiv
Udtrykkelig forbindelses-timeout
I/O-forbindelse
Gentagelsesgraense néet
Faktisk er ikke opdateret
CAN-bus deaktiveret
I/O-sendefejl
Initialiseringsfejl

Ingen bus-forsyning

Bus deaktiveret

10 Fejl passiv

11 Fejladvarsel

12 Dobbelt MAC id-fejl

13 RX-kgoverlgh

14 TX-kgoverlgb

15 CAN-overlgb

VN UAWN O

10-14 Netreference

Skrivebeskyttet fra LCP.

Veelg referencekilde i forekomst 21/71 og 20/70.
[0] *  Deaktiveret Aktiverer reference via analoge/digitale indgange.

[1] Aktiv Aktiverer reference via fieldbus.

10-15 Netstyring

Skrivebeskyttet fra LCP.

Veelge styrekilde i forekomst 21/71 og 20-70.
[0] * Deaktiveret Aktiverer styring via analoge/digitale indgange.

[1] Aktiv aktiver styring via fieldbus.

2.11.4. 10-2* COS-filtre

Parametre til konfiguration af COS-filterindstillinger.
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10-20 COS-filter 1

Range: Funktion:

FFFF* [0 - FFFF] Indtast vaerdien for COS-filter 1 for at klarggre filtermasken til
statusordet. Under drift i COS (Change-Of-State) sgrger den
funktion for at frafiltrere bit fra det statusord, der ikke skal sen-
des, hvis bittene aendrer sig.

10-21 COS-filter 2

Range: Funktion:

FFFF* [0 - FFFF] Indtast vaerdien for COS-filter 2 for at klarggre filtermasken til
den vigtigste faktiske vaerdi. Under drift i COS (Change-of-state)
sgrger denne funktion for at frafiltrere bit i den vigtigste faktiske
veerdi, der ikke skal sendes, hvis de aendrer sig.

10-22 COS-filter 3

Range: Funktion:

FFFF* [0 - FFFF] Indtast veerdien for COS-filter 3 for at klargare filtermasken til
PCD 3. Under drift i COS (Change-Of-State) sgrger denne funk-
tion for at frafiltrere bit i PCD 3, der ikke skal sendes, hvis bittene
aendrer sig.

10-23 COS-filter 4
Range: Funktion:

FFFF* [0 - FFFF] Indtast veerdien for COS-filter 4 for at klarggre filtermasken til
PCD 4. Under drift i COS (Change-Of-State) sgrger denne funk-
tion for at frafiltrere bit i PCD 4, der ikke skal sendes, hvis bittene
gendrer sig.

2.11.5. 10-3* Parameteradgang

Parametergruppe, der giver adgang til indekserede parametre og definition af programmerings-
opsaetning.

10-30 Array-indeks
Range: Funktion:

0* [0 - 255] Viser array-parametre. Denne parameter er kun gyldig, hvis der
er installeret en DeviceNet-fieldbus.

10-31 Gem dataveerdier
Option: Funktion:

Parameterveerdier, der er andret via DeviceNet, gemmes ikke
automatisk i den permanente hukommelse. Anvend denne pa-
rameter til at aktivere en funktion, der lagrer alle parameter-
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veerdier i den permanente hukommelse EEPROM, s3 aendrede
parameterveerdier bevares ved nedlukning.

[0] * Deaktiveret Deaktiverer den permanente hukommelsesfunktion.
[1] Gem redigeret opseet- Gemmer alle parametervaerdier fra den aktive opsaetning i den
ning permanente hukommelse. Valget returneres til Ikke aktiv [0],

ndr alle vaerdierne er gemt.

[2] Gem alle opsaetninger Gemmer alle parametervaerdier for alle opsaetninger i den per-
manente hukommelse. Valget returnerer til indstillingen Zkke
aktiv[0], ndr alle parameterveerdier er gemt.

10-32 Devicenet-revision

Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Viser DeviceNet-revisionsnummeret. Denne parameter bruges
til oprettelse af EDS-filen.

10-33 Gem altid

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret Deaktiverer permanent lagring af data.
[1] Aktiv Gemmer parameterdata, der er modtaget via DeviceNet i per-

manent EEPROM-hukommelse som standard.

10-39 Devicenet F-parametre

Array [1000]

Ingen LCP-adgang

0* [0 -0] Denne parameter benyttes til at konfigurere frekvensomforme-
ren via DeviceNet og generere EDS-filen.
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2.12. Hovedmenu - LonWorks - gruppe 11

2.12.1. LonWorks, 11*

Parametergruppe til samtlige LonWorks-specifikke parametre.
Parametre vedr. LonWorks-ID.

11-00 Neuron-I1D

Option: Funktion:
Se Neuron-chippens unikke Neuron-ID-nummer.

11-10 Apparatprofil

Option: Funktion:

[0] *  VSD-profil Denne par. giver mulighed for at vaelge mellem LONMARK-funk-
tionsprofiler.
Danfoss-profilen og Node Object er fzelles for alle profiler.

11-15 LON-advarselsord

Range: Funktion:

0* [0 - FFFF ] Denne parameter indeholder de LON-specifikke advarsler.
Bit Status

0 Intern fejl

1 Intern fejl

2 Intern fejl

3 Intern fejl

4 Intern fejl

5 Ugyldig typeaendring til nvoAnIn1

6 Ugyldig typeaendring til nvoAnIn2

7 Ugyldig typeaendring til nvo109AnInl

8 Ugyldig typeaendring til nvo109AnIn2

9 Ugyldig typeaendring til nvo109AnIn3

10 Initialiseringsfejl

11 Intern kommunikationsfejl

12 Uoverensstemmelse i softwarerevisionen

13 Bus ikke aktiv

14 Option ikke til stede

15 LON-indgang (nvi/nci) overstiger graenserne

11-17 XIF-revision

0* [0-0] Skrivebeskyttet.

Denne parameter indeholder versionen for den eksterne graen-
sefladefil p& Neuron C-chippen pd LON-optionen.
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11-18 LonWorks-revision

0* [0-0] Skrivebeskyttet.

Denne parameter indeholder softwareversionen for applikati-
onsprogrammet pd Neuron C-chippen pd LON-optionen.

11-21 Gem dataveerdier

Option: Funktion:
[0]1*  Ikke aktiv Lagringsfunktionen er inaktiv.
[2] Gem alle opsaetninger Lagrer alle parameterveerdier i EZPROM. Vaerdien indstilles auto-

matisk til Zkke aktivigen, ndr alle parametervaerdierne er lagret.

Denne parameter bruges til at aktivere lagring af data i den
permanente hukommelse.
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2.13.

Hovedmenu - Smart Logic - Gruppe 13

2.13.1. 13-** Prog.- funktioner

2.13.2.

140

Smart Logic Control (SLC) er egentlig en raekke brugerdefinerede handlinger (se par. 13-52 [x]),
som afvikles af SLC, nér den tilknyttede brugerdefinerede haendelse (se par. 13-51 [x]) evalueres
som SAND af SLC. Haendelser og Aandlinger nummereres og keedes sammen parvis. Det betyder,
at ndr haendelse [0] er opfyldt (f&r veerdien SAND), udfgres handling [0] . Herefter evalueres
betingelserne for Aaendelse [1], og hvis de evalueres som SAND, udfgres Aandling [1] osv. Der
evalueres kun en enkelt haendelse ad gangen. Hvis en Azendelse evalueres som FALSK, sker der
ingenting (i SLC) i det aktuelle scanningsforlgb, og ingen andre Agendelser vil blive evalueret. Det
betyder, at ndr SLC starter, evalueres haendelse [0] (og kun haendelse [0]) ved hvert scannings-
forlgb. Kun ndr heendelse [0] evalueres som SAND, udfgrer SLC handling [0] og pdbegynder
evaluering af haendelse [1] . Det er muligt at programmere fra 1 til 20 Acendelser og handlinger.
N&r den sidste haendelse/handling er udfert, starter sekvensen forfra fra hzendelse [0]/ handling
[0]. Lillustrationen vises et eksempel med tre haendelser/handlinger:

Start- 130BA062.13
event P13-01

Tilstand 1

Heendelse 1/
Handling 1

Tilstand 2
Haendelse 2/
Handling 2

Stop-
event P13-02
-~

~

AN

\ N Sto

p-
\event P13-02

N

Tilstand 4

Heendelse 4/
Handling 4

Tilstand 3

Haendelse 3/
Handling 3

/
/
7
- /Stop—
event P13-02

Start og standsning af SLC:

SLC startes og standses ved at veelge aktiv [1] eller ikke aktiv [0] i par. 13-00. SLC starter altid i
tilstand 0 (hvis den evaluerer Azendelse[0]). SLC starter, ndr Starthaendelse (defineret i par. 13-01
Startheendelse) evalueres som SAND (forudsat at Aktiv [1] er valgt i par. 13-00). SLC standser,

nar Stophaendelse (par. 13-02) er SAND. Par. 13-03 nulstiller alle SLC-parametre og starter pro-
grammering forfra.

13-0* SLC-indstillinger
Anvend SLC-indstillingerne til at aktivere, deaktivere og nulstille Smart Logic Control.

13-00 SL-styreenhedstilstand

Option: Funktion:
[0] *  Deaktiveret Deaktiverer Smart Logic Controller.

[1] Aktiv Aktiverer Smart Logic Controller.
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13-01 Starthaendelse

Option:

[o] *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]

(8]
(9]
[10]

[11]
[12]
[13]
[14]

[15]
[16]

[17]

[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
(28]
[29]

Falsk

Sand

Kgrer

Inden for omradet
P& referencen
Momentgraense
Strgmgreense

Uden for strgmomra-
det

Under Iiav
Over Ings

Uden for hastigheds-
omrade

Under hastighed lav
Over hastighed hgj

Ude af feedbackomra-
de

Under feedback lav
Over feedback hgj
Termisk advarsel

Netforsyning uden for
omrade

Reversering
Advarsel

Alarm (trip)
Alarm (tripl&s)
Sammenligner 0
Sammenligner 1
Sammenligner 2
Sammenligner 3
Logikregel 0
Logisk regel 1
Logisk regel 2
Logisk regel 3

Funktion:

Veelg det booleske udtryk (SAND eller FALSK), der skal aktivere
Smart Logic Control.

Angiver den faste vaerdi af FALSK i den logiske regel.
Angiver den faste veaerdi af SAND i den logiske regel.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Anvender resultatet af sammenligner 0 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 1 i den logiske regel.
Anvender resultatet af ssmmenligner 2 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 3 i den logiske regel.
Anvender resultatet af logisk regel 0 i den logiske regel.
Anvender resultatet af logikregel 1 i den logiske regel.
Anvender resultatet af logisk regel 2 i den logiske regel.

Anvender resultatet af logisk regel 3 i den logiske regel.

MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

141




2. Parameterbeskrivelse

142

[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[39]

[40]

[41]

[42]

[43]

[44]
[45]

[46]

[47]
[48]

[50]
[51]
[60]
[61]

Digital indgang DI18
Digital indgang DI19
Digital indgang DI27
Digital indgang DI29
Digital indgang DI32
Digital indgang DI33

Startkommando

Frekvensomformeren
standset

Nulstil trip

Auto-nulstil trip

OK-tast

Nulstil

Venstre-tast

Hgjre-tast

Op-tast
Ned-tast

Sammenligner 4
Sammenligner 5
Logisk regel 4
Logisk regel 5

M VLT® HVAC Drive Programming Guide

Anvender veerdien af DI18 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI19 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI27 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI29 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI32 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI33 i den logiske regel (hgj=SAND).

Denne haendelse er SAND, hvis frekvensomformeren startes
uanset metode (enten via digital indgang, fieldbus eller andet).

Denne haendelse er SAND, hvis frekvensomformeren er stand-
set eller szettes i frilgb uanset metode (enten via en digital
indgang, fieldbus eller andet).

Denne hzendelser er SAND, hvis frekvensomformeren er trippet
(men ikke tripldst), og der trykkes pa nulstillingsknappen.

Hzendelsen er SAND, hvis frekvensomformeren er trippet (men
ikke tripl&st), og der sendes en automatisk nulstilling.

Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd OK-tasten pd
LCP.

Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd LCP.

Denne haendelse er SAND, hvis det trykkes pa venstre-tasten
pé LCP.

Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes p& hgjre-tasten pd
LCP.

Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pé op-tasten pd LCP.

Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd ned-tasten pd
LCP.

Anvender resultatet af sammenligner 4 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 5 i den logiske regel.
Anvender resultatet af logisk regel 4 i den logiske regel.

Anvender resultatet af logisk regel 5 i den logiske regel.

13-02 Stopheendelse

Option:

(o1 *
(1]
(2]
(3]
(4]

Falsk
Sand
Karer
Inden for omradet

P4 referencen

Funktion:

Veelg det booleske udtryk (SANDT el. FALSK), der skal deakti-
vere Smart Logic Control.

Angiver den faste vaerdi af FALSK i den logiske regel.
Angiver den faste vaerdi af SAND i den logiske regel.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
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(5]
(6]
[7]

(8]
(9]
[10]

[11]
[12]
[13]

[14]
[15]
[16]
[17]

(18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]

Momentgraense
Strgmgreense

Uden for strgmomra-
de

Under Iiav
Over Ings

Uden for hastigheds-
omrade

Under hastighed lav
Over hastighed hgj

Ude af feedbackomra-
de

Under feedback lav
Over feedback hgj
Termisk advarsel

Netforsyning uden for
omrade

Reversering
Advarsel

Alarm (trip)

Alarm (tripl&s)
Sammenligner 0
Sammenligner 1
Sammenligner 2
Sammenligner 3
Logikregel 0

Logisk regel 1
Logisk regel 2
Logisk regel 3
SL-timeout 0
SL-timeout 1
SL-timeout 2

Digital indgang DI18
Digital indgang DI19
Digital indgang DI27
Digital indgang DI29
Digital indgang DI32

M 2. Parameterbeskrivelse

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Anvender resultatet af sammenligner 0 i den logiske regel.
Anvender resultatet af ssmmenligner 1 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 2 i den logiske regel.

Anvender resultatet af sasmmenligner 3 i den logiske regel.

Anvender resultatet af logisk regel 0 i den logiske regel.
Anvender resultatet af logikregel 1 i den logiske regel.
Anvender resultatet af logisk regel 2 i den logiske regel.
Anvender resultatet af logisk regel 3 i den logiske regel.
Anvender resultatet af timer 0 i den logiske regel.
Anvender resultatet af timer 1 i den logiske regel.

Anvender resultatet af timer 2 i den logiske regel.

Anvender veerdien af DI18 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI19 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI27 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI29 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI32 i den logiske regel (hgj=SAND).
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[38] Digital indgang DI33 Anvender veerdien af DI33 i den logiske regel (hgj=SAND).

[39] Startkommando Denne haendelse er SAND, hvis frekvensomformeren startes
uanset metode (enten via digital indgang, fieldbus eller andet).

[40] Frekvensomformeren Denne hzendelse er SAND, hvis frekvensomformeren er stand-
standset set eller szettes i frilgb uanset metode (enten via en digital
indgang, fieldbus eller andet).

[41] Nulstil trip Denne handelser er SAND, hvis frekvensomformeren er trippet
(men ikke tripldst), og der trykkes pé nulstillingsknappen.

[42] Auto-nulstil trip Haendelsen er SAND, hvis frekvensomformeren er trippet (men
ikke tripl&st), og der sendes en automatisk nulstilling.

[43] OK-tast Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes p& OK-tasten pd
LCP.

[44] Reset-tast Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pa LCP.

[45] Venstre-tast Denne haendelse er SAND, hvis det trykkes pa venstre-tasten
pa LCP.

[46] Hgjre-tast Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd& hgjre-tasten pd
LCP.

[471 Op-tast Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pad op-tasten p& LCP.

[48] Ned-tast Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd ned-tasten pd
LCP.

[50] Sammenligner 4 Anvender resultatet af sammenligner 4 i den logiske regel.

[51] Sammenligner 5 Anvender resultatet af sammenligner 5 i den logiske regel.

[60] Logikregel 4 Anvender resultatet af logisk regel 4 i den logiske regel.

[61] Logikregel 5 Anvender resultatet af logisk regel 5 i den logiske regel.

[70] SL-timeout 3 Anvender resultatet af timer 3 i den logiske regel.

[71] SL-timeout 4 Anvender resultatet af timer 4 i den logiske regel.

[72] SL-timeout 5 Anvender resultatet af timer 5 i den logiske regel.

[73] SL-timeout 6 Anvender resultatet af timer 6 i den logiske regel.

[74] SL-timeout 7 Anvender resultatet af timer 7 i den logiske regel.

13-03 Nulstil SLC

Option: Funktion:

[0] *  Nulstil ikke SLC Bevarer programindstillinger i alle gruppe 13-parametre (13-*).

[1] Nulstil SLC Nulstiller alle gruppe 13-parametre (13-*) til standardindstillin-
gerne.

2.13.3. 13-1* Sammenlignere

Sammenlignere anvendes til ssmmenligning af kontinuerlige variabler (dvs. udgangsfrekvens, ud-
gangsstrgm, analog indgang osv.) med fastsatte, foruddefinerede veerdier. Derudover sammen-
lignes digitale veerdier med fastsatte tidsveerdier. Se forklaring i par. 13-10. Sammenlignere
evalueres én gang i hvert enkelt scanningsforlgb. Anvend resultatet (SAND eller FALSK) direkte.
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Alle parametre i denne parametergruppe er array-parametre med indeks 0 til 5. Veelg indeks 0 for
at programmere sammenligner 0, vaelg indeks 1 for at programmere sammenligner 1 osv.

13-10 Sammenligner, operand

Array [4]

Veelg den variabel, som sammenligneren skal overvége.

[0]*  DEAKTIVERET
[1] Reference

[2] Feedback

[3] Motorhastighed
[4] Motorstrgm

[5] Motormoment
[6] Motoreffekt

[7] Motorspaending
[8] DC-linkspaending
[9] Termisk motor

[10] Termisk frekvensom-
formerbelastning

[11] Kglepladetemperatur
[12] Analog indgang AI53
[13] Analog indgang AI54

[14] Analog indgang
AIFB10

[15] Analog indgang
AIS24V

[17] Analog indgang
AICCT

[18] Pulsindgang FI29
[19] Pulsindgang FI33
[20] Alarmnummer

[30] Teeller A

[31] Teeller B

13-11 Sammenligner, operator

Array [6]
For par. 13-10, der indeholder veerdier fra [0] til [31], geelder
folgende:
Veelg den operator, der skal anvendes i sammenligningen.

[0] < Vaelg < [0], ndr resultatet af evalueringen skal vaere SAND un-

der forudsaetning af, at den variabel, der er valgt i par. 13-10,
er mindre end den faste vaerdi i par. 13-12. Resultatet er FALSK,
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hvis den variabel, der er valgt i par. 13-10, er stgrre end den
faste veerdi i par. 13-12.

[1]1* = Veelg = [1], for at resultatet af evalueringen skal vaere SAND
under forudsaetning af, at den variabel, der er valgti par. 13-10,
omtrent svarer til den faste vaerdi i par. 13-12.

[2] > Veelg > [2] for inverteret logik i optionen < [0].

Array [6]

0.000 * [-100000.000 - Indtast 'udlgserniveauet' for den variabel, der overvages af den-
100000.000] ne sammenligner. Dette er en array-parameter, der indeholder

sammenlignervaerdierne fra 0 til 5.

2.13.4. 13-2* Timere

Denne parametergruppe indeholder samtlige parametre.

Resultatet (SAND eller FALSK) fra timere kan anvendes direkte til at definere en Azende/se (se par.
13-51), eller som boolesk indgang i en /ogisk regel (se par. 13-40, 13-42 eller 13-44). En timer er
kun FALSK, ndr den startes af en handling (dvs. Start timer 1 [29]), og kun indtil timerveerdien,
der er angivet i denne parameter, er udlgbet. Derefter bliver den SAND igen.

Alle parametre i denne parametergruppe er array-parametre med indeks 0 til 2. Veelg indeks 0 for
at programmere Timer 0, veelg indeks 1 for at programmere Timer 1 osv.

13-20 Timer for SL-styreenhed

Array [3]

0,00 s* [0,00 - 360000,00 s] Indtast veerdien, sd den definerer varigheden af FALSK-udgan-
gen fra den programmerede timer. En timer er kun FALSK, ndr
den startes af en handling (dvs. Start-timer 1[29]), og kun indtil
timerveaerdien er forlgbet.

2.13.5. 13-4* Logikregler

Kombiner op til tre booleske indgangssignaler (SAND/FALSK-signaler) fra timere, sammenlignere,
digitale indgange, statusbit og haendelser vha. logikoperatorerne OG, EL. og IKKE. Vaelg boolesk
indgangssignal for beregningen i par. 13-40, 13-42 og 13-44. Definer de operatorer, der skal
bruges til logisk sammensaetning af de valgte indgangssignaler i par. 13-41 og 13-43.

Beregningsprioritering
Resultaterne af par. 13-40, 13-41 og 13-42 beregnes fgrst. Resultatet (SAND/FALSK) af denne

beregning kombineres med indstillingerne i par. 13-43 og 13-44, hvilket giver logikreglens ende-
lige resultat (SAND/FALSK).

13-40 Logisk regel, boolesk 1

Array [6]
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[o1 *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]

(8]
(9]
[10]

[11]
[12]
[13]

[14]

[15]
[16]
[17]

(18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
(28]
[29]
[30]

Falsk

Sand

Kerer

Inden for omrade
P& referencen
Momentgraense
Strgmgreense

Uden for strgmomr3-
det

Under Iiav
Over Ihgs

Uden for hastigheds-
omréde

Under hastighed lav
Over hastighed hgj

Uden for tilbagefg-
ringsomrade

Under tilbagefgring
lav

Over feedback hgj
Termisk advarsel

Netforsyning uden for
omrade

Reversering
Advarsel

Alarm (trip)
Alarm (triplds)
Sammenligner 0
Sammenligner 1
Sammenligner 2
Sammenligner 3
Logikregel 0
Logikregel 1
Logikregel 2
Logikregel 3

Timeout 0

M 2. Parameterbeskrivelse

Veelg det fgrste booleske indgangssignal (SAND el. FALSK) til
brug i den valgte logikregel.

Angiver den faste vaerdi af FALSK i den logiske regel.
Angiver den faste vaerdi SAND i den logiske regel.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Anvender resultatet af sammenligner 0 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 1 i den logiske regel.
Anvender resultatet af ssmmenligner 2 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 3 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 0 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 1 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 2 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 3 i den logiske regel.

Anvender resultatet af teeller 0 i den logiske regel.

MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

147




2. Parameterbeskrivelse M VLT® HVAC Drive Programming Guide

[31] Timeout 1 Anvender resultatet af teeller 1 i den logiske regel.

[32] Timeout 2 Anvender resultatet af teeller 2 i den logiske regel.

[33] Digital indgang DI18 Anvender veaerdien af DI18 i den logiske regel (hgj=SAND).
[34] Digital indgang DI19 Anvender veerdien af DI19 i den logiske regel (hgj=SAND).
[35] Digital indgang DI27 Anvender veerdien af DI27 i den logiske regel (hgj=SAND).
[36] Digital indgang DI29 Anvender veerdien af DI29 i den logiske regel (hgj=SAND).
[37] Digital indgang DI32 Anvender veerdien af DI32 i den logiske regel (hgj=SAND).
[38] Digital indgang DI33 Anvender veerdien af DI33 i den logiske regel (hgj=SAND).

[39] Startkommando Denne logiske regel er SAND, hvis frekvensomformeren startes
uanset metode (enten via digital indgang, fieldbus eller andet).

[40] Apparat standset Denne logiske regel er SAND, hvis frekvensomformeren stand-
ses eller saettes i frilgb uanset metode (enten via digital ind-
gang, fieldbus eller andet).

[41] Nulstil trip Denne logiske regel er SAND, hvis frekvensomformeren er trip-
pet (men ikke tripl&st), og der trykkes pé reset-knappen.

[42] Auto-nulstil trip Denne logiske regel er SAND, hvis frekvensomformeren er trip-
pet (men ikke trip-1&st), og der afgives en automatisk nulstilling.

[43] OK-tast Denne logiske regel er SAND, hvis der trykkes pd OK-tasten pd
LCP.

[44] Reset-tast Denne logiske regel er SAND, hvis der trykkes pd Reset-tasten
pd LCP.

[45] Venstre-tast Denne logiske regel er SAND, hvis der trykkes pd venstre-tasten
pé LCP.

[46] Hgjre-tast Denne logiske regel er SAND, hvis der trykkes pd hgjre-tasten
pd LCP.

[47] Op-tast Denne logiske regel er SAND, hvis der trykkes pa op-tasten pd
LCP.

[48] Ned-tast Denne logiske regel er SAND, hvis der trykkes pd ned-tasten i
LCP.

[50] Sammenligner 4 Anvender resultatet af sammenligner 4 i den logiske regel.

[51] Sammenligner 5 Anvender resultatet af sammenligner 5 i den logiske regel.

[60] Logikregel 4 Anvender resultatet af den logiske regel 4 i den logiske regel.

[61] Logikregel 5 Anvender resultatet af den logiske regel 5 i den logiske regel.

[70] SL-timeout 3 Anvender resultatet af tzeller 3 i den logiske regel.

[71] SL-timeout 4 Anvender resultatet af teeller 4 i den logiske regel.

[72] SL-timeout 5 Anvender resultatet af tzeller 5 i den logiske regel.

[73] SL-timeout 6 Anvender resultatet af teeller 6 i den logiske regel.

[74] SL-timeout 7 Anvender resultatet af teeller 7 i den logiske regel.
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13-41 Logisk regel, operator 1

Array [6]
Veelg den farste logiske operator, der skal bruges pd de boole-
ske indgangssignaler fra par. 13-40 og 13-42.
[13 -XX] angiver det booleske indgangssignal i par. 13-*.
[0] * DEAKTIVERET Ignorerer par. 13-42, 13-43 og 13-44.
[1] oG evaluerer udtrykket [13-40] OG [13-42].
[2] ELLER evaluerer udtrykket [13-40] ELLER [13-42].
[3] OG IKKE evaluerer udtrykket [13-40] OG IKKE [13-42].
[4] ELLER IKKE evaluerer udtrykket [13-40] ELLER IKKE [13-42].
[5] IKKE OG evaluerer udtrykket IKKE [13-40] OG [13-42].
[6] Ikke eller evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER [13-42].
[7] Ikke og ikke evaluerer udtrykket IKKE [13-40] OG IKKE [13-42].
[8] Ikke eller ikke evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER IKKE [13-42].

13-42 Logisk regel, boolesk 2

Array [6]

Veelg det andet booleske indgangssignal (SAND el. FALSK) til
brug i den valgte logikregel.

Se parameter 13-40 for flere oplysninger om mulighederne og
funktionerne.

13-43 Logisk regel, operator 2

Array [6]
Veelg den logiske operator, der skal anvendes pa det booleske
indgangssignal, der er beregnet i par. 13-40, 13-41 og 13-42,
og det booleske indgangssignal, der kommer fra par. 13-42.
[13-44] angiver det booleske signal fra par. 13-44.
[13-40/13-42] angiver det booleske signal, der er beregnet i
par. 13-40, 13-41 og 13-42. DEAKTIVERET [0] (fabriksindstil-
ling). Veelg denne mulighed for at ignorere par. 13-44.

[0]*  DEAKTIVERET

[1] oG Evaluerer udtrykket [13-40/13-42] OG [13-44].

[2] ELLER Evaluerer udtrykket [13-40/13-42] ELLER [13-44].

[3] OG IKKE Evaluerer udtrykket [13-40/13-42] OG IKKE [13-44].

[4] ELLER IKKE Evaluerer udtrykket [13-40/13-42] ELLER IKKE [13-44].
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[5] IKKE OG Evaluerer udtrykket IKKE [13-40/13-42] OG [13-44].

[6] IKKE ELLER Evaluerer udtrykket IKKE [13-40/13-42] ELLER [13-44].

[7] IKKE OG IKKE Evaluerer udtrykket IKKE [13-40/13-42] og evaluerer OG IKKE
[13-44].

[8] IKKE ELLER IKKE Evaluerer udtrykket IKKE [13-40/13-42] ELLER IKKE [13-44].

13-44 Logisk regel, boolesk 3

Array [6]

Veelg det tredje booleske indgangssignal (SAND el. FALSK) til
brug i den valgte logikregel.

Se parameter 13-40 for flere oplysninger om mulighederne og
funktionerne.

2.13.6. 13-5* Tilstande

Parametre til programmering af Smart Logic-styreenheden.

13-51 SL-styreenhedsheendelse

Array [20]
Veelg det booleske signal (SAND el. FALSK) for at definere Smart
Logic Controller-haendelsen.
Se parameter 13-02 for flere oplysninger om mulighederne og
funktionerne.

13-52 SL-styreenhedshandling

Array [20]

Veelg den handling, der svarer til SLC-haendelsen. Handlinger
udfgres, ndr den tilsvarende haendelse (defineret i par. 13-51)
evalueres som sand. Der kan veelges fglgende handlinger:

[0] *  Deaktiveret
[1] Ingen handling
[2] Veelg opsaetning 1 /Andrer den aktive opsaetning (par. 0-10) til '1".

[3] Veelg opsaetning 2 /AEndrer den aktive opseetning (par. 0-10) til 2.
[4] Veelg opsaetning 3 /Endrer den aktive opsaetning (par. 0-10) til '3".

[5] Veelg opszetning 4 /ndrer den aktive opsaetning (0-10) til '4". Hvis opsaetningen
andres, kombineres opsaetningen med andre opsaetningskom-
mandoer fra enten de digitale indgange eller via en fieldbus.
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[10]

[11]

[12]

[13]

[14]

[15]

[16]

[17]

(18]
[19]
[22]
[23]
[24]
[26]
[27]

[28]
[29]
[30]
[31]
[32]

[33]

[34]

[35]

[36]

[37]

[38]

Veelg preset-referen-

ce0

Veelg preset-referen-

cel

Veelg preset-referen-

ce?2

Veelg preset-referen-

ce 3

Veelg preset-referen-

ce4

Veelg preset-referen-

ce 5

Veelg preset-referen-

ce 6

Veelg preset-referen-

ce7

Veelg rampe 1
Veelg rampe 2
Kar

Kgr bagleens
Stop

Dcstop

Frilgb

Fastfrys udgang

Starttimer 0
Starttimer 1
Starttimer 2

Indstil digital
A lav

Indstil digital
B low

Indstil digital
C lav

Indstil digital
D lav

Indstil digital
E lav

Indstil digital
F lav

Indstil digital
A hgj

udgang

udgang

udgang

udgang

udgang

udgang

udgang

M 2. Parameterbeskrivelse

Veelger preset-reference 0.
Veelger preset-reference 1.

Veelger preset-reference 2.

Veelger preset-reference 3.

Veelger preset-reference 4.

Veelger preset-reference 5.

Veelger preset-reference 6.

Veelger preset-reference 7. Hvis den aktive preset-reference
andres, kombineres den med andre preset-referencekom-
mandoer fra enten de digitale indgange eller via en fieldbus.

Veelger rampe 1

Veelger rampe 2

Afgiver en startkommando til frekvensomformeren.

Afgiver en start reverseret-kommando til frekvensomformeren.
Afgiver en stopkommando til frekvensomformeren.

Afgiver en DC stop-kommando til frekvensomformeren.

Frekvensomformeren skifter straks til frilgb. Alle stopkommand-
oer, herunder frilgbskommandoen, standser SLC.

Fastfryser frekvensomformerens udgangsfrekvens.
Starttimer 0, se par. 13-20 for flere oplysninger.
Starttimer 1, se par. 13-20 for flere oplysninger.
Starttimer 2, se par. 13-20 for flere oplysninger.

Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital indgang 1' er lav (ikke
aktiv).

Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital indgang 2' er lav (ikke
aktiv).

Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital indgang 3' er lav (ikke
aktiv).

Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital indgang 4' er lav (ikke
aktiv).

Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital indgang 5' er lav (ikke
aktiv).

Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital indgang 6' er lav (ikke
aktiv).

Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 1' er hgj (luk-
ket).
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[39]

[40]

[41]

[42]

[43]

[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

M VLT® HVAC Drive Programming Guide

Indstil digital udgang Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 2' er hgj (luk-

B hgj

ket).

Indstil digital udgang Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 3' er hgj (luk-

C hgj

ket).

Indstil digital udgang Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 4' er hgj (luk-

D hgj

ket).

Indstil digital udgang Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 5' er hgj (luk-

E hgj

ket).

Indstil digital udgang Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 6' er hgj (luk-

F hgj

Nulstil teeller A
Nulstil teeller B
Starttimer 3
Starttimer 4
Starttimer 5
Starttimer 6

Starttimer 7

ket).

Nulstiller teeller A til nul.

Nulstiller teeller A til nul.

Starter timer 3, se par. 13-20 for flere oplysninger.
Starter timer 4, se par. 13-20 for flere oplysninger.
Starter timer 5, se par. 13-20 for flere oplysninger.
Starter timer 6, se par. 13-20 for flere oplysninger.

Starter timer 7, se par. 13-20 for flere oplysninger.
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2.14. Hovedmenu - Specielle funktioner - Gruppe 14

2.14.1. 14-** Specielle Funktioner

Parametergruppe til konfiguration af specielle frekvensomformerfunktioner.

2.14.2. Koblingsmgnster, 14-0*

Parametre til konfiguration af vekselretterkobling.

14-00 Koblingsmgnster

Option: Funktion:
[0]* 60 AVM
[1] SFAVM Veelg koblingsmgnster: 60 °AVM eller SFAVM.

14-01 Koblingsfrekvens

Option: Funktion:
[0] 1,0 kHz
[1] 1,5 kHz
[2] 2,0 kHz
[3] 2,5 kHz
[4] 3,0 kHz
[5] 3,5 kHz
[6] 4,0 kHz
[7] 5,0 kHz
[8] 6,0 kHz
[9] 7,0 kHz

[10] 8,0 kHz
[11] 10,0 kHz
[12] 12,0 kHz
[13] 14,0 kHz
[14] 16,0 kHz

Veelg vekselretterens koblingsfrekvens. Ved aendring af kob-
lingsfrekvensen kan eventuelle akustiske stgjgener fra motoren
minimeres.

NB!

Frekvensomformerens udgangsfrekvensveerdi
kan aldrig antage en veerdi, der er hgjere end 1/10
af koblingsfrekvensen. Nar motoren kgrer, juste-
res koblingsfrekvensen i par. 14-01, indtil motoren
er sd stgjsvag som muligt. Se ogsd par. 14-00 og
afsnittet Derating.
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NB!

Koblingsfrekvenser, der er hgjere end 5,0 kHz,
medfgrer automatisk derating af frekvensomfor-
merens maksimale udgangseffekt.

14-03 Overmodulation

Option:
[0] Deaktiveret
[1]*  Aktiv

Funktion:

Veelg Aktiv[1] for at tilslutte overmodulationsfunktionen for ud-
gangsspaendingen og opné en udgangsspaending, der er op til
15 % hgjere end netspaendingen.

Veelg Deaktiveret [0] for ikke at overmodulere udgangsspaen-
dingen og derved undgd momentrippel pd motorakslen.

14-04 PWM tilfeeldig

Option:
[0] *  Ikke aktiv
[1] Aktiv

Funktion:

Veelg Aktiv[1] for at eendre den akustiske motorkoblingsstgj fra
en klar ringetone til en mindre hgrbar 'hvid' stgj. Dette opnds
ved knapt og tilfeeldigt at sendre synkronismen af den pulsvidde,
udgangsfaserne modulerer ved.

Veelg Ikke aktiv [0] for ikke at aendre den akustiske motorko-
blingsstgj.

2.14.3. Netforsyning On/0Off, 14-1*

Parametre til konfiguration af overvagning og héndtering af netfejl.

14-10 Netfejl

Option:

[0] Ingen funktion

[3]* Frilob

Funktion:

[4] Kinetisk backup

154

Veelg den funktion, som frekvensomformeren skal reagere p3,
ndr graensen, der er indstillet i par. 14-11 er ndet, eller ndr der
aktiveres en Netfejl inverteret-kommando via en af de digitale
indgange (par. 5-1%*).

Kinetisk backup:

[0]: Ingen funktion. Den energi, som er tilbage i kon-
densatorbatteriet, vil blive brugt til at "drive" motoren,
men vil blive afladet.

[3]: Frilgb. Vekselretteren slukker, og kondensbatteri-
et vil tage back-up af styrekortet og derefter sikre en
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hurtigere genstart, ndr netspaendingen omkobler (ved
effekt-zag).

[4]: Kinetisk backup. Frekvensomformeren fortsaetter
med at kgre ved at kontrollere hastigheden for moto-
rens generatordrift ved at bruge systemets inertimo-
ment.

Kinetisk backup [4]: Frekvensomformeren vil fortsaette med at
kere, sé laenge energi fra inertimomentet fra belastningen er til
stede.

= = = DC-spmnding
Udgangshastighed o/min

130RTINN 10

Overspandingsstyreniveau

Par 14-11

= — = DC-spanding

Udgangshastighed o/min E
L Overspandingsstyreniveau - -

Par 14-11 N — 1

N 1

~ i

~
~ i
N
~ I

Tid

Net ]

14-11 Netspeending ved netfejl

Range: Funktion:

342 v* [150 - 600 V] Denne parameter definerer, ved hvilken graensespaending den
valgte funktion i par. 14-10 skal aktiveres.

14-12 Funktion ved netubalance

Option: Funktion:
[0]*  Trip

[1] Advarsel

[2] Deaktiveret

[3] Derate N&r en alvorlig ubalance i netforsyningen registreres:
Veelg 7rjp [0] for at trippe frekvensomformeren,
Veelg Advarse/[1] for at afgive en advarsel,
Veelg Deaktiveret [2] for ingen handling, eller
Veelg Derate [3] for at derate frekvensomformeren.
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Drift under alvorlig netubalance forkorter motorens levetid. Til-
standen er alvorlig, hvis motoren kontinuerligt betjenes nzer den
nominelle belastning (f.eks. en pumpe eller ventilator, der kgrer
ved naesten fuld hastighed).

2.14.4. Trip-reset, 14-2*

156

Parametre til konfiguration af handtering af automatisk nulstilling, szerlig hdndtering af trip og
selvtest eller initialisering af styrekort.

14-20 Nulstillingstilstand
Option: Funktion:

[0] *  Manuel nulstilling
[1] Autonulstilling x 1
[2] Autonulstilling x 2
[3] Autonulstilling x 3
[4] Autonulstilling x 4
[5] Autonulstilling x 5
[6] Autonulstilling x 6
[7] Autonulstilling x 7
[8] Autonulstilling x 8
[9] Autonulstilling x 9
[10] Autonulstilling x 10
[11] Autonulstilling x 15
[12] Autonulstilling x 20

[13] Uendelig auto-nulstil- Veelg nulstillingsfunktionen efter et trip. Efter nulstilling er gen-
ling start af frekvensomf. mulig.

Veelg Manuel nulstilling [0] for at gennemfgre nulstilling via
[RESET]-tasten eller via de digitale indgange.
Veelg Automatisk nulstilling x 1... x20[1]-[12] for at gennemfgre
mellem en og tyve automatiske nulstillinger efter trip.
Veelg Uendelig auto-nulstilling [13] for fortsat nulstilling efter
trip.

NB!

Motoren kan starte uden varsel. Hvis det specifi-
cerede antal af AUTONULSTILLINGER nds inden
for 10 minutter, skifter frekvensomformeren til til-
standen Manuel nulstilling [0]. Nar Manuel nulstil-
ling er gennemfart, stiller opsaetningen i par.
14-20 tilbage til det oprindelige valg. Hvis antallet
af autonulstillinger ikke nds inden for 10 minutter,
eller hvis Manuel nulstilling gennemfgres, nulstil-
les den interne teeller for AUTONULSTILLINGER.

NB!

Automatisk nulstilling geelder ogsé for nulstilling
af sikker standsning-funktionen i firmware-versi-
onen < 4.3x.
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14-21 Automatisk genstarttid

Range: Funktion:

10s* [0 - 600 s] Indtast tidsintervallet fra trip-tidspunktet til aktivering af den
automatiske nulstillingsfunktion. Denne parameter er aktiv, nér
par. 14-20 er sat til Automatisk nulstilling [1] - [13].

14-22 Driftstilstand

Option: Funktion:
[0]* Normal drift
[1] Styrekorttest

[2] Initialisering Anvend denne parameter for at specificere normal drift; til at
gennemfgre test, eller til at initialisere alle parametre undtagen
par. 15-03, 15-04 og 15-05. Denne funktion er kun aktiv, nar
effekten overfgres til frekvensomformeren og omvendt.

Veelg Normal drift [0] ved normal drift af frekvensomformeren
med motoren i den valgte applikation.

Veelg Styrekorttest [1] for at kontrollere de analoge og digitale
indgange og udgange samt styrespaendingen pd +10 V. Denne
test kraever tilslutning af et teststik med interne tilslutninger.
Benyt falgende procedure til styrekorttesten:

1. Veelg Styrekorttest[1].

2. Afbryd netforsyningen, og afvent, at lyset i displayet
forsvinder.

Indstiller kontakter S201 (A53) og S202 (A54) = 'ON'/
1.

w

Isaet teststikket (se nedenfor).
Slut til netforsyningen.

Foretag diverse test.

N o b

Resultaterne vises pd LCP, og frekvensomformeren
skifter til en uendelig Igkke.

Par. 14-22 indstilles automatisk til Normal drift. Udfar
afbrydelse og gentilslutning for at starte i Normal drift
efter en styrekorttest.

®

Hvis testen er OK:

LCP-udlzesning: Styrekort OK.

Afbryd netforsyningen, og fjern teststikket. Den grgnne indika-
torlampe péd styrekortet lyser.

Hvis testen mislykkes:

LCP-udlzesning: Styrekort I/O-fejl.

Udskift frekvensomformeren eller styrekortet. Den rgde indika-
torlampe p& styrekortet teendes. Teststik (forbind felgende
klemmer til hinanden): 18 - 27 - 32; 19-29 - 33; 42 - 53 - 54

MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 157



2. Parameterbeskrivelse M VLT® HVAC Drive Programming Guide
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Veelg Initialisering [2] for at nulstille alle parameterveerdier til
fabriksindstillingerne, undtagen par. 15-03, 15-04 og 15-05.
Frekvensomformeren nulstilles under den nzeste opstart.

Par. 14-22 vender ogsé tilbage til fabriksindstillingen Normal/
drift [0].

14-25 Trip-forsinkelse ved momentgraense

Range: Funktion:

60 s* [0 - 60 sek = Ikke ak- Indtast momentgraense-tripforsinkelsen i sekunder. N&r ud-
tiv] gangsmomentet har ndet momentgreenserne (par. 4-16 og
4-17), udigses en advarsel. N&r denne advarsel er til stede i hele
det tidsrum, der fremgar af denne parameter, tripper frekvens-
omformeren. Deaktiver tripforsinkelsen ved at indstille parame-
teren til 60 sek = Ikke aktiv. Termisk frekvensomformerover-
végning vil fortsat vaere aktiv.

14-26 Trip-forsinkelse ved vekselretterfejl

Range: Funktion:

5s* [0-355] N&r frekvensomformeren registrerer en overspaending i det
fastlagte tidsrum, udlgses trip efter den indstillede tid.

14-29 Servicekode
Range: Funktion:
-k [-2147483647 til Kun til servicebrug.

+2147483647 finder
ikke anvendelse]

2.14.5. Stremgreaensestyring, 14-3*

Frekvensomformeren har en indbygget strgmgraensestyring, som aktiveres, ndr motorstrammen
og dermed momentet bliver stgrre end de momentgraenser, der er indstillet i par. 4-16 og 4-17.
N&r strgmgraensen er ndet ved motorisk eller regenerativ drift, forsgger frekvensomformeren
hurtigst muligt at komme under de indstillede momentgreenser uden at miste kontrollen over
motoren.
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Mens strgmstyringen er aktiv, kan frekvensomformeren kun stoppes ved at indstille en digital
indgang til Frilob inverteret[2] eller Frilob og nulstilling inverteret. [3]. Signaler p& klemme 18 til
33 vil ikke veere aktive, fgr frekvensomformeren ikke laengere er teet pd strgmgraensen.

Ved at anvende en digital indgang, der er indstillet til Frilob inverteret[2] eller Frilob og nulstilling
inverteret, [3] vil motoren ikke bruge rampe-ned-tiden, idet frekvensomformeren Igber frit.

14-30 Strgmgreensestyreenhed, proportional forstaerkning

Range: Funktion:
100 %* [0 - 500 %] Indtast veerdien for strgmgraensestyreenhedens proportional-

forstaerkning. Valg af en hgj vaerdi fér styreenheden til at rea-
gere hurtigere. En for hgj indstilling gar styreenheden ustabil.

14-31 Strgmgreensestyreenhed, integrationstid

Range: Funktion:

0,020 s*[0,002 - 2,000 s] Styrer integrationstiden for stramgraensen. Hvis den indstilles til
en lav veerdi, reagerer styreenheden hurtigere. Hvis veerdien er
for lav, bliver styreenheden ustabil.

2.14.6. Energioptimering, 14-4*

Parametre til justering af energioptimeringsniveauet i tilstandene Variabelt moment (VT) og Auto-
matisk energioptimering (AEO).

Automatisk energioptimering er kun aktiv, hvis par. 1-03, Momentkarakteristik, er indstillet til en-
ten Auto-energioptimerings kompressor [2] eller Auto-energioptimerings VT [3].

14-40 VT-niveau

Range: Funktion:

66%* [40 - 90%] Indtast motormagnetiseringsniveauet ved lav hastighed. Valg af
en lav vaerdi reducerer energitabet i motoren, men reducerer
0gsé belastningskapaciteten.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

14-41 Mindste magnetisering for AEO

Range: Funktion:

40%* [40 - 75%] Indtast den mindste acceptable magnetisering for AEO. Valg af
en lav veerdi reducerer energitab i motoren, men kan ogsa re-
ducere modstandsdygtigheden over for pludselige belastnings-
aendringer.

14-42 Mindste AEO-frekvens
Range: Funktion:

10Hz* [5 - 40 Hz] Indtast den mindste frekvens, den automatiske energioptime-
ring (AEO) skal vaere aktiv ved.
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14-43 Motor-Cosphi

Range: Funktion:

0.66% [0.40 - 0.95] Cos(phi)-seetpunktet indstilles automatisk for at opnd optimal
AEO-ydeevne under AMA. Denne parameter bgr normalt ikke

andres. I visse situationer kan det imidlertid veere ngdvendigt
at indtaste en ny veerdi til finjustering.

2.14.7. Miljg, 14-5*

160

Disse parametre er medvirkende til, at frekvensomformeren kan kgre under specielle miljgmaes-
sige forhold.

14-50 RFI 1

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret

[1]*  Aktiv Veelg Aktiv [1], s frekvensomformeren kan overholde EMC-

standarderne.

Veelg kun Ikke Aktiv [0] nér frekvensomformeren forsynes fra
en isoleret netkilde, dvs. it-netkilde. I denne tilstand afbrydes
de interne RFI-kapaciteter (filterkondensatorer) mellem chassi-
set og RFI-filterkredslgbet for at undgd skader pd mellemkred-
sen og reducere kapacitetsstrgmmen pa jord (i henhold til IEC
61800-3).

14-52 Ventilatorstyring

Option: Funktion:
[0]* Auto
[1] Aktiv 50 %

[2]  Aktiv 75 %
[3]  Aktiv 100 %

Veaelg mindstehastighed pd den indvendige ventilator.

Veelg Auto [0], hvis ventilatoren kun skal kere, nér frekvens-
omformerens interne temperatur ligger inden for omrédet +35
°C til ca. +55 °C. Ventilatoren vil kgre ved lav hastighed ved
+35C og ved fuld hastighed ved ca. +55°C.

14-53 Ventilatorovervagning

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret

[11*  Advarsel

[2] Trip

Veelg, hvordan frekvensomformeren skal reagere, hvis der re-
gistreres en ventilatorfejl.
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14-55 Udgangsfilter

Option: Funktion:
[0] *  Uden filter
[1] Sinusbglgefilter Veelger det tilsluttede udgangsfilters type. Denne parameter

kan ikke justeres med motoren i gang.

2.14.8. Auto-derate, 14-6*

Denne gruppe indeholder parametre til derating af frekvensomformeren i tilfaelde af hgj tempe-
ratur.

14-60 Funktion ved overtemperatur

Option: Funktion:
[0]* Trip
[1] Derate Hvis enten kgleplade- eller styrekorttemperaturen overstiger en

fabriksindstillet temperaturgraense, aktiveres en advarsel. Hvis
temperaturen stiger yderligere, skal det vaelges, om frekvens-
omformeren skal trippe (tripldst) eller derate udgangsstrgm-
men.

Trip [0]: Frekvensomformeren tripper (tripldst) og genererer en
alarm. Der skal gennemfgres taend/sluk for at nulstille alarmen,
men genstart af motoren tillades ikke, fgr kglepladetemperatu-
ren er faldet til under alarmgraensen.

Derate [1]: Hvis den kritiske temperatur overskrides, bliver ud-
gangsstrgmmen reduceret, indtil den tilladte temperatur er né-
et.

2.14.9. Intet trip ved overbelastning af vekselretter

I visse pumpesystemer er frekvensomformeren ikke skaleret korrekt til at levere den kraevede
strgm pa alle punkter i driftens flow-/Igftehgjdekarakteristik. P4 disse punkter kraever pumpen
hgjere strgm end frekvensomformerens nominelle strgm. Frekvensomformeren kan levere 110 %
af den nominelle strgm kontinuerligt i 60 sekunder. Hvis den fortsat er overbelastet, vil frekvens-
omformeren trippe (hvilket f&r pumpen til at standse ved frilgb) og afgive en alarm.

kkkkkk

aaaaaaaa

Det kan vaere hensigtsmaessigt at kgre pumpen med reduceret hastighed i en periode, hvis det
ikke er muligt at kgre kontinuerligt med den kraevede kapacitet.
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Veelg Funktion ved vekselretteroverbelastning par 14-61 for automatisk at reducere pumpeha-
stigheden, indtil udgangseffekten er under 100 % af den nominelle strgm (indstillet i Derate-
niveau par. 14-62).

Funktion ved vekselretteroverbelastning er et alternativ til at lade frekvensomformeren trippe.

Frekvensomformeren anslar belastningen af effektdelen ved hjeelp af en vekselretterbelastnings-
teeller, som fordrsager en advarsel ved 98 % og en nulstilling af advarslen ved 90 %. Ved vaerdien
100 % tripper frekvensomformeren og afgiver en alarm.

Status for teelleren fremgér af par. 16-35 Termisk inverterbelastning.

Hvis par. 14-61 Funktion ved vekselretteroverbelastning, er indstillet til Derate, reduceres pum-
pehastigheden, ndr taelleren overstiger 98, og forbliver reduceret, indtil taelleren kommer under
90,7.

Hvis par. 14-62 Derate-niveau, er indstillet til f.eks. 95 %, vil en konstant overbelastning f& pum-
pehastigheden til at svinge mellem vaerdier svarende til 110 % og 95 % af frekvensomformerens
nominelle udgangsstrgm.

14-61 Funktion ved vekselretteroverbelastning

Option: Funktion:
[0]*  Trip
[1] Derate Bruges i tilfeelde af stadig overbelastning i forhold til tempera-

turgraenserne (110 % i 60 sek.).

Veelg 7rijp[0] for at f& frekvensomformeren til at trippe og afgive
en alarm eller Derate [1] for at reducere pumpehastigheden for
at mindske belastningen pé effektdelen og lade den kgle ned.

14-62 Derate-niveau

Range: Funktion:

95%* [75% - 95%] Angiver det gnskede strgmniveau (i % af frekvensomformerens
nominelle udgangsstrgm) ved kgrsel med reduceret pumpeha-
stighed, efter at belastningen p& frekvensomformeren har over-
skredet den acceptable graense (110 % i 60 sek.).
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2.15. Hovedmenu - Oplysninger om frekvensomforme-
ren - Gruppe 15

2.15.1. 15-** Apparatinformation

Parametergruppe med oplysninger om frekvensomformeren, sdsom driftsdata, hardwarekonfigu-
ration og softwareversioner.

2.15.2. 15-0* Driftsdata

Parametergruppe indeholdende driftsdata som f.eks. driftstimer, kWt-tzellere, opstarter osv.

15-00 Driftstimer
Range: Funktion:

0 timer* [0 - 2147483647 ti- Se hvor mange timer frekvensomformeren har kgrt. Veerdien
mer] gemmes, nar frekvensomformeren slukkes.

15-01 Kagrte timer
Range: Funktion:

0 timer* [0 - 2147483647 ti- Viser, hvor mange timer, motoren har kgrt. Nulstil tzelleren i par.
mer] 15-07. Veerdien gemmes, nér frekvensomformeren slukkes.

15-02 kWh-teeller
Range: Funktion:

0 kwt* [0-2147483647 kWt] Registrering af motorens effektforbrug som en middelvaerdi
over en time. Nulstil taelleren i par. 15-06.

15-03 Antal indkoblinger
Range: Funktion:
0* [0 - 2147483647] Se det antal gange, frekvensomformeren har veeret startet op.

15-04 Overtemperaturer
Range: Funktion:
0* [0 - 65535] Se det antal frekvensomformer-temperaturfejl, der er opstaet.

15-05 Overspaendinger

Range: Funktion:
0* [0 - 65535] Se antallet af overspaendinger, der har veeret pa frekvensom-
formeren.
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15-06 Nulstil kWt-teeller

Option: Funktion:
[0]* Ingen nulstilling
[1] Nulstil tzeller Veelg Nulsti/[1] og tryk p& [OK]-tasten for at nulstille kWt-teel-

leren (se par. 15-02).
Veelg Nuistil ikke [0], hvis nulstilling af kWt-teelleren ikke gns-
kes.

NB!
Nulstillingen gennemfares ved at trykke p& [OK].

15-07 Nulstil teeller for karte timer

Option: Funktion:

[0] *  Ingen nulstilling

[1] Nulstil teeller Veelg Nulsti/[1], og tryk pd [OK]-tasten for at nulstille teelleren
for driftstimer (par. 15-01) og par. 15-08 Antal starter (se par.
15-01).
Veelg Nulstil ikke [0], s&fremt nulstilling af Karte timer ikke gns-
kes.

15-08 Antal starter

Range: Funktion:

[0 - 2147483647] Dette er udelukkende en udlaesningsparameter. Tzelleren viser
antallet af starter og standsninger fordrsaget af en normal start/
stop-kommando og/eller ved aktivering/afbrydelse af sleep mo-
de.

2.15.3. Datalogindstillinger, 15-1*

Dataloggen muligggr kontinuerlig logging af op til 4 datakilder (par. 15-10) ved individuelle ha-
stigheder (par. 15-11). Der benyttes en udlgserhandling (par. 15-12) og et udlgservindue (par.
15-14) til at starte og standse logfgringen betinget.

15-10 Logging-kilde

Array [4]

Ingen
[1600] Styreord
[1601] Reference [enhed]
[1602] Reference %
[1603] Statusord
[1610] Effekt [kW]
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[1611] Effekt [hk]

[1612] Motorspaending
[1613] Frekvens

[1614] Motorstrgm

[1616] Moment [Nm]
[1617] Hastighed [O/MIN]

[1618] Termisk belastning af
motor

[1622] Moment [%]

[1630] DC Link-spzending
[1632] Bremseenergi/s
[1633] Bremseenergi/2 min
[1634] Kglepladetemperatur

[1635] Termisk apparatbe-
lastning

[1650] Ekstern reference
[1652] Feedback [enhed]
[1654] Feedback 1 [enhed]
[1655] Feedback 2 [enhed]
[1656] Feedback 3 [enhed]
[1660] Digital indgang
[1662] Analog indgang 53
[1664] Analog indgang 54
[1665] Analog udgang 42

[mA]

[1666] Digital udgang [bin]

[1675] Analog indgang
X30/11

[1676] Analog indgang
X30/12

[1677] Analog udgang X30/8
[mA]

[1690] Alarmord

[1691] Alarmord 2

[1692] Advarselsord

[1693] Advarselsord 2
[1694] Udvidet Statusord
[1695] Udvidet statusord 2
[1820] Analogindgang X42/1
[1821] Analogindgang X42/3
[1822] Analog indgang X42/5
[1823] Analog udg. X42/7

[mA]

[1824] Analog udg. X42/9
[mA]

[1825] Analog udg. X42/11 Veelg, hvilke variabler der skal logges.
[mA]
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15-11 Logging-interval

Range:
1ms*

[1 - 86400000 ms]

Funktion:

Veelg intervallet i millisekunder mellem hver enkelt registrering
af variablerne, der skal logges.

15-12 Udlgserhaendelse

Option:
(o] *
[1]

(2]

(3]

(4]

(5]

(6]

(7]

(8]
(9]
[10]

[11]
[12]
[13]

[14]
[15]
[16]
[17]

(18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
(28]
[29]
[33]
[34]
[35]

Falsk

Sand

Kgrer

Inden for omradet
P& referencen
Momentgraense
Strgmgraense

Uden for strgmomra-
de

Under I lav
Over I hgj

Uden for hastigheds-
omrade

Under hastighed lav
Over hastighed hgj

Ude af feedbackomra-
de

Under feedback lav
Over feedback hgj
Termisk advarsel

Netforsyning uden for
omrade

Reversering
Advarsel

Alarm (trip)

Alarm (tripl&s)
Sammenligner 0
Sammenligner 1
Sammenligner 2
Sammenligner 3
Logikregel 0

Logisk regel 1
Logisk regel 2
Logisk regel 3
Digital indgang DI18
Digital indgang DI19
Digital indgang DI27

Funktion:
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[36] Digital indgang DI29
[37] Digital indgang D132
[38] Digital indgang DI33
[50] Sammenligner 4
[51] Sammenligner 5
[60] Logikregel 4

[61] Logikregel 5 Veelg udlgserhaendelse. N&r den udlgsende haendelse opstér,
anvendes et vindue til fastfrysning af loggen. Derefter vil en an-
givet procentdel af prgverne fgr og efter forekomsten af udlgs-
erhaendelsen (par. 15-14) bevares i loggen.

15-13 Logging-tilstand

Option: Funktion:
[0] * Log altid

[1] Log 1 x v. trigger-sig- Veelg Log altid [0] for fortsat logfgring.
nal Veelg Log en gang ved trigger-signal [1] for betinget start- og
stop-logging vha. par. 15-12 og par. 15-14.

15-14 Praver fgr udlgser

Range: Funktion:

50%* [0 - 100] Indtast procentveerdien af samtlige prgver fgr en udlgserhaen-
delse, som skal bevares i loggen. Se ogsd par. 15-12 og par.
15-13.

2.15.4. Baggrundslog, 15-2*

Se op til 50 datalogbgger via array-parametrene i denne parametergruppe. For alle parametre i
gruppen, er [0] de seneste data og [49] de eeldste data. Data logges hver gang en Acendelse
forekommer (ikke at forveksle med SLC-haendelser). Haendelser er i denne sammenhaeng defi-
neret som en andring pa et af fglgende omréder:

1. Digital indgang

Digitale udgange (overvéges ikke i denne softwareversion)
Advarselsord

Alarmord

Statusord

Styreord

Udvidet statusord

N o v s w N

Heendelser logfgres med veerdi og tidsstempel i msek. Tidsintervallet mellem to hsendelser af-
haenger af, hvor ofte Azendelser forekommer (maksimalt en enkelt for hver scanning). Datalog-
fgringen er kontinuerlig, men hvis der forekommer en alarm, gemmes loggen, og vaerdierne kan
ses pd displayet. Denne funktion er for eksempel nyttig ved udfgrelse af service efter trip. Se
baggrundsloggen i denne parameter via den serielle kommunikationsport eller via displayet.
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15-20 Baggrundslog: Hendelse

Array [50]

0* [0 - 255]

Se de logfgrte haendelsestyper.

15-21 Baggrundslog: veerdi

Array [50]

0*

[0 - 2147483647]

Viser den logfgrte haendelses vaerdi. Heendelsesvaerdierne skal
fortolkes i henhold til denne tabel:

Digital indgang Decimalveerdi. Se par. 16-60 for at f8 en beskri-
velse efter konvertering til binger veerdi.

Digital udgang (overvdges Decimalvaerdi. Se par. 16-66 for at f& en beskri-

ikke i denne softwareversi- velse efter konvertering til binaer veerdi.

on)

Advarselsord Decimalvaerdi. Se par. 16-92 for at f& en beskri-
velse.

Alarmord Decimalvaerdi. Se par. 16-90 for at f8 en beskri-
velse.

Statusord Decimalveerdi. Se par. 16-03 for at fa en beskri-
velse efter konvertering til binger veerdi.

Styreord Decimalveerdi. Se par. 16-00 for at f& en beskri-
velse.

Udvidet statusord Decimalveerdi. Se par. 16-94 for at f& en beskri-
velse.

15-22 Baggrundslog: tid

Array [50]

0*

2.15.5. Fejllog, 15-3*

[0 - 2147483647]

Viser, hvornér den logfgrte haendelse fandt sted. Tiden males i
ms siden start af frekvensomformeren. Maks.-vaerdien svarer til
ca. 24 dage, hvilket betyder, at teelleren vil genstarte pa nul
efter denne tidsperiode.

Parametrene i denne gruppe er array-parametre, hvor op til 10 fejllogs kan vises. [0] er de seneste
optegnede data og [9] er de zldste. Fejlkoderne, veerdierne og tidsstemplerne er tilgaengelige
for samtlige optegnede data.

15-30 Fejllog: fejlkode

Array [10]

0* [0 - 255]

168

Viser fejlkoden. SI& betydningen op i kapitlet Fejlsegning.
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15-31 Fejllogbog: veerdi

Array [10]

0* [-32767 - 32767] Viser en ekstra beskrivelse af fejlen. Denne parameter benyttes
overvejende i kombination med alarm 38 'intern fejl'.

15-32 Fejllog: Tid

Array [10]

0* [0 - 2147483647] Viser tidspunktet, hvor den optegnede haendelse opstod. Tiden
méles i sekunder fra frekvensomformerens start.

2.15.6. Apparatidentifikation, 15-4*

Parametre indeholdende skrivebeskyttede oplysninger om frekvensomformerens hardware- og
softwarekonfiguration.

15-40 FC-type
Option: Funktion:

Viser frekvensomformertypen. Udlaesningen er identisk med
VLT HVAC-seriens effektfelt i typekodedefinitionen tegn 1-6.

15-41 Effektdel
Option: Funktion:

Viser frekvensomformertypen. Udlaesningen er identisk med
VLT HVAC-seriens effektfelt i typekodedefinitionen tegn 7-10.

15-42 Speending
Option: Funktion:

Viser frekvensomformertypen. Udlaesningen er identisk med
VLT HVAC-seriens effektfelt i typekodedefinitionen tegn 11-12.

15-43 Softwareversion

Option: Funktion:

Viser den kombinerede softwareversion (eller 'pakkeversion')
bestdende af effekt- og styringssoftware.
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15-44 Bestilt typekodestreng
Option: Funktion:

Se den typekodestreng, der kan anvendes ved genbestilling af
frekvensomformeren i den oprindelige konfiguration.

15-45 Faktisk typekodestreng
Option: Funktion:
Viser den faktiske typekodestreng.

15-46 Apparatbestillingsnummer

Option: Funktion:

Viser det ottecifrede bestillingsnummer, der bruges til genbe-
stilling frekvensomformeren i den oprindelige konfiguration.

15-47 Effektkortbestillingsnummer
Option: Funktion:
Viser bestillingsnummeret pa effektkortet.

15-48 LCP-id-nr.
Option: Funktion:

Viser identifikationsnummeret pd den tilsluttede LCP.

15-49 SW-id, styrekort
Option: Funktion:
Viser versionsnummeret pd styrekortets software.

15-50 SW-id, effektkort
Option: Funktion:
Viser versionsnummeret pd effektkortets software.

15-51 Apparatserienummer
Option: Funktion:
Viser frekvensomformerens serienummer.

15-53 Effektkortserienummer
Option: Funktion:
Viser serienummeret pd effektkortet.
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2.15.7. Optionsidentifikation ,15-6*

Denne skrivebeskyttede parametergruppe indeholder information om hardware- og softwarekon-
figuration for optionerne, der er installeret i port A, B, CO og C1.

15-60 Option monteret
Option: Funktion:

Viser den installerede optionstype.

15-61 Optionens SW-version
Option: Funktion:
Viser den installerede options softwareversion.

15-62 Optionsbestillingsnr.
Option: Funktion:
Viser bestillingsnummeret pa de installerede optioner.

15-63 Optionsserienr.
Option: Funktion:
Viser serienummeret p& den installerede option.

2.15.8. Parameterinfo, 15-9*

Parameterlister

15-92 Definerede parametre

Array [1000]

0* [0 -9999] Viser liste over samtlige definerede parametre i frekvensomfor-
meren. Listen slutter med 0.

15-93 Modificerede parametre

Array [1000]

0* [0 -9999] Viser en liste over de parametre, der er blevet sendret i forhold
til deres standardindstilling. Listen slutter med 0. Andringer er
maske ikke synlige, far op til 30 sekunder efter implementering.
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15-99 Parameter, metadata

Array [23]

0* [0 - 9999] Denne parameter indeholder data, der anvendes af MCT10-
softwareveerktgjet.
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2.16. Hovedmenu - Dataudlaesninger - Gruppe 16

2.16.1. 16-** Dataudlaesninger

Parametergruppe til dataudlaesninger, f.eks. faktiske referencer, spaendinger, styring, alarm, ad-
varsel og statusord.

2.16.2. 16-0* Generel status

Parametre til aflaesning af den generelle status, f.eks. den beregnede reference, det aktive sty-
reord og status.

16-00 Styreord
Range: Funktion:

0* [0 - FFFF] Viser det styreord, der sendes fra frekvensomformeren via den
serielle kommunikationsport i Hex-kode.

16-01 Reference [enhed]

Range: Funktion:
0.000* [-999999.000 - Viser de aktuelle referenceveerdier, der er pafert pd impuls- el.
999999.000] analogbasis i apparatet som fglge af konfigurationsvalget i pa-

rameter 1-00 (Hz, Nm el. O/MIN).

16-02 -200.0 - 200.0 %
Range: Funktion:

0.0%* T[] Viser den totale reference. Den samlede reference er summen
af digital, analog, preset, bus, fastfrosset reference samt catch-
up og slow-down.

16-03 Statusord
Range: Funktion:

0* [0 - FFFF] Viser det statusord, der sendes fra frekvensomformeren via den
serielle kommunikationsport i Hex-kode.

16-05 Vigtigste faktiske veerdi [206]
Range: Funktion:

0%* [-100 to +100%] Viser det to-byte-ord, der blev sendt sammen med statusordet
til busmasteren for at rapportere den primaere faktiske vaerdi.

16-09 Brugerdefineret udlaesning

Range: Funktion:

0,00 Til-[-999999,99 - Viser de brugerdefinerede udlzaesninger, der er defineret i par.
passe- 999999,99 Tilpasse- 0-30, 0-31 og 0-32.

tUdlaes- tUdlaesningEnhed]

ningEn-

hed*
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2.16.3. 16-1* Motorstatus

Parametre til aflaesning af motorens statusvaerdier.

16-10 Effekt [kW]

Range: Funktion:

0,0kw* [0,0 - 1000,0 kW] Se motoreffekten i kW. Den viste vaerdi beregnes pé grundlag
af den faktiske motorspaending og motorstrgmmen. Vaerdien
filtreres, hvilket betyder at der kan g& ca. 30 ms fra en ind-
gangsveerdi aendres, til dataudlaesningsvaerdierne aendres.

16-11 Effekt [hk]
Range: Funktion:

0,00hk* [0,00 - 1000,00 hk]  Motoreffekten i hk. Den viste veerdi beregnes pd grundlag af den
faktiske motorspaending og motorstrgmmen. Veerdien filtreres,
hvilket betyder at der kan g& ca. 30 ms fra en indgangsvaerdi
aendres, til dataudlaesningsvaerdierne andres.

16-12 Motorspeending

Range: Funktion:

0,0v* [0,0 - 6000,0 V] Viser motorspaendingen - en beregnet vaerdi, der bruges til at
styre motoren.

16-13 Motorfrekvens
Range: Funktion:

0,0Hz* [0,0 - 6500,0 Hz] Viser motorfrekvensen uden resonansdaempning.

16-14 Motorstrgm
Range: Funktion:
0,00A* [0,00 - 0,00 A] Viser den aktuelle motorstrgm malt som en middelvaerdi, IRMS.

Veerdien filtreres, hvilket betyder at der kan gé ca. 30 ms fra en
indgangsveerdi aendres, til dataudlaesningsvaerdierne aendres.

16-15 Frekvens [90]

Range: Funktion:

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Viser et to-byte-ord, som rapporterer den faktiske motorfre-
kvens (uden resonansdaempning) som en procentdel (skala
0000-4000 hex) af par. 4-19 Maks. udgangsfrekvens. Indstil
par. 9-16 indeks 1 for at sende det med statusordet i stedet for
MAV.

16-16 Moment [Nm]

Range: Funktion:
0,0Nm* [-3000,0 - 3000,0 Viser den momentvaerdi, der p&fgres motorakslen, med fortegn.
Nm] Der er ikke fuldstaendig linearitet mellem 110 % motorstrgm og

moment i forhold til det nominelle moment. Nogle motorer le-
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verer imidlertid mere end 160 % moment. Som fglge deraf
afhaenger minimumvaerdien og maksimumveerdien af den mak-
simale motorstrgm og den anvendte motor. Vaerdien filtreres,
hvilket betyder, at der kan ga ca. 1,3 sekunder, fra at en ind-
gangsveerdi aendres, til dataudlsesningsvaerdien sendres.

16-17 Hastighed [O/MIN]

Range: Funktion:
0 0O/[-30000 - 30000 O/ Viser det faktiske motoromdrejningstal.
MIN*  MIN]

16-18 Termisk motorbelastning

Range: Funktion:

0%* [0-100 %] Se den beregnede termiske belastning pd motoren. Udkoblings-
greensen er 100 %. Basis for beregningen er ETR-funktionen,
der er valgt par. 1-90.

16-22 Moment
Range: Funktion:

[-200% - 200%] Dette er udelukkende en udlzesningsparameter.
Viser det faktiske ydede moment i procent af det nominelle mo-
ment baseret pd indstillingen af motorstgrrelse og nominel ha-
stighed i Motoreffekt [kW], par. 1-20 eller Motoreffekt [hk], par.
1-21 og Nominel motorhastighed par. 1-25.
Dette er vaerdien, der overvages af Kilrembrudsfunktionen, der
er indstillet i 22-6*.

2.16.4. 16-3* Apparatstatus

Parametre til rapportering af frekvensomformerens status.

16-30 DC Link-spaending
Range: Funktion:

oVv* [0 - 10000 V] Viser en mélt veerdi. Vaerdien filtreres, hvilket betyder, at der
kan gé ca. 30 ms fra en indgangsvaerdi aendres, til dataudlaes-
ningsvaerdien endres.

16-32 Bremseenergi /s

Range: Funktion:
0,000k [0,000 - 0,000 kW] Viser bremseeffekten, der tilfgres en ekstern bremsemodstand,
w* udtrykt som en gjebliksvaerdi.

16-33 Bremseenergi/2 min

Range: Funktion:
0,000k [0,000 - 500,000 kW] Viser bremseeffekten, der tilfgres til en ekstern bremsemod-
W* stand. Middeleffekten beregnes som et gennemsnit over de

seneste 120 sekunder.
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16-34 Kglepladetemperatur

Range: Funktion:

0°C* [0-255°C] Viser frekvensomformerens kglepladetemperatur. Udkoblings-
greensen er 90 = 5 °C, og motoren kobler ind igen ved 60 = 5
°C.

16-35 Termisk inverterbelastning
Range: Funktion:
0%* [0-100 %] Viser vekselretterens belastning i procent.

16-36 Vekselretter nominel Strgm
Range: Funktion:

A¥ [0,01 - 10000 A] Viser vekselretterens nominelle strgm, som skal svare til den
tilsluttede motors typeskiltdata. Dataene bruges til beregning af
moment, motorbeskyttelse osv.

16-37 nv. maks. Strem
Range: Funktion:

A* [0,01 - 10000 A] Viser vekselretterens maks.strgm, som skal svare til den tilslut-
tede motors typeskiltdata. Dataene bruges til beregning af mo-
ment, motorbeskyttelse osv.

16-38 SL-styreenhedstilstand

Range: Funktion:
0* [0-0] Viser tilstanden for hzendelsen, der er under udfgrelse af SL-
styreenheden.

16-39 Styrekorttemperatur
Range: Funktion:
0°c* [0-100-°C] Viser temperaturen pé styrekortet, angivet i °C.

16-40 Logging-buffer fuld

Option: Funktion:
[o]* Nej
[1] Ja Viser, om logging-bufferen er fuld (se par. 15-1*). Logging-buf-

feren bliver aldrig fuld, ndr parameter 15-13 Logging-tilstand er
indstillet til Log altid [0].

2.16.5. 16-5* Reference & feedback

Parametre til rapportering af reference- og feedbackindgangssignaler.

16-50 Ekstern reference
Range: Funktion:

0.0% [0.0-0.0] Viser den samlede referencesum af digital, analog, preset, bus,
fastfrosset reference, catch-up og slow-down.
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16-52 Feedback [enhed]

Range: Funktion:

0.0* [0.0 - 0.0] Se den resulterende feedbackveerdi efter behandling af Feed-
back 1-3 (se par. 16-54, 16-55 og 16-56) i feedback-manage-
ren.

Se par. 20-0* Feedback.

Veaerdien begraenses af indstillingerne i par. 3-02 og 3-03. En-
hederne som indstillet i par. 20-12.

16-53 Digi pot-reference

Range: Funktion:
0.0 [0.0 - 0.0] Viser det digitale potentiometers bidrag til den faktiske referen-
ce.

16-54 Feedback 1 [enhed]
Range: Funktion:
[0.0 - 0.0] F& vist vaerdien for Feedback 1, se par. 20-0* Feedback.

Veerdien er begreenset af indstillingerne i par. 3-02 og 3-03. En-
hederne som indstillet i par. 20-12.

16-55 Feedback 2 [enhed]
Range: Funktion:
[0.0 - 0.0] F& vist vaerdien for Feedback 2, se par. 20-0* Feedback.

Veaerdien er begreenset af indstillingerne i par. 3-02 og 3-03. En-
hederne som indstillet i par. 20-12.

16-56 Feedback 3 [enhed]
Range: Funktion:
[0.0 - 0.0] F& vist vaerdien for Feedback 3, se par. 20-0* Feedback.

Veerdien er begreenset af indstillingerne i par. 3-02 og 3-03. En-
hederne som indstillet i par. 20-12.

2.16.6. 16-6* Indgange & udgange

Parametre til rapportering af digitale og analoge IO-porte.

16-60 Digital indgang

Range: Funktion:

0* [0 - 63] Viser signaltilstandene fra de aktive digitale indgange. Eksem-
pel: Indgang 18 svarer til bit nr. 5, "0"=intet signal, "1"- signal
tilsluttet.
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Bit 0 Digital indgang, klemme 33

Bit 1 Digital indgang, klemme 32

Bit 2 Digital indgang, klemme 29

Bit 3 Digital indgang, klemme 27

Bit 4 Digital indgang, klemme 19

Bit 5 Digital indgang, klemme 18

Bit 6 Digital indgang, klemme 37

Bit 7 Digital indgang GP I/O-klemme X30/4
Bit 8 Digital indgang GP I/O-klemme X30/3
Bit 9 Digital indgang GP I/O-klemme X30/2
Bit 10-63 Reserveret til fremtidige klemmer

16-61 Klemme 53, koblingsindstilling

Option: Funktion:

[0]*  Strem

[1] Spaending Viser indstillingen for indgangsklemme 53. Strgm =0, spaending
=1.

16-62 Analog indgang 53
Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 0.000] Viser den faktiske veerdi pd indgang 53.

16-63 Klemme 54, koblingsindstilling

Option: Funktion:

[0]*  Strem

[1] Spaending Viser indstillingen for indgangsklemme 54. Strgm =0, spaending
=1.

16-64 Analog indgang 54
Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 0.000] Viser den faktiske veerdi pd indgang 54.

16-65 Analog udgang 42 [mA]
Range: Funktion:

0.000* [0.000 - 0.000] Viser den faktiske veerdi pd udgang 42 i mA. Den viste veerdi
afspejler valget i par. 06-50.

16-66 Digital udgang [bin]
Range: Funktion:
0* [0-3] Viser den binaere vaerdi for alle digitale udgange.

16-67 Frekvens indgang 29 [Hz]
Range: Funktion:
0* [0-0] Se den faktisk frekvensrate pa klemme 29.
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16-68 Frekvens indgang 33 [Hz]
Range: Funktion:

0* [0-0] Viser den faktiske veerdi for den frekvens, der pafares klemme
33 som pulsindgangssignal.

16-69 Pulsudgang #27 [Hz]
Range: Funktion:

0* [0-0] Viser den faktiske veerdi for impulser, der pafgres p& klemme 27
i digital udgangstilstand.

16-70 Pulsudgang 29 [Hz]
Range: Funktion:

0* [0-0] Viser den faktiske vaerdi for impulser, der p&fgres pa klemme 29
i digital udgangstilstand.

16-71 Relseudgang [bin]
Range: Funktion:
0* [0-31] Viser indstillingerne for samtlige relzeer.

Udlaesningsvalg [P16-71]:
Releeudgang [bin]: 00000 bin

OptionB-kort relae 09

OptionB-kort relae 08

OptionB-kort relee 07

Effektkort relae 02

Effektkort relee 01
130BA195.10

16-72 Teeller A
Range: Funktion:

0* [0-0] Viser den aktuelle veerdi af teeller A. Tzellere er nyttige som
sammenligneroperand, se par. 13-10.
Veerdien kan nulstilles el. sendres enten via digitale indgange
(parametergruppe 5-1*) el. ved hjaelp af en SLC-handling (pa-
rameter 13-52).

16-73 Teeller B

Range: Funktion:

0* [0-0] Viser den aktuelle veerdi af teeller B. Teellere er nyttige som
sammenligneroperand (par. 13-10).
Veaerdien kan nulstilles el. aendres enten via digitale indgange
(parametergruppe 5-1*) el. ved hjeelp af en SLC-handling (pa-
rameter 13-52).
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16-74 Preecist stop-teeller

Range: Funktion:
0* [-2147483648 - Returnerer den aktuelle tzellervaerdi for praecist stop-teelleren
2147483648] (par. 1-84).

16-75 Analog indgang X30/11
Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 0.000] Viser den faktiske veerdi p& indgang X30/11 af MCB 101.

16-76 Analog indgang X30/12
Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 0.000] Viser den faktiske vaerdi pa indgang X30/12 af MCB 101.

16-77 Analog udgang X30/8 16-77 [mA]
Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 0.000] Viser den faktiske vaerdi p& udgang X30/8 i mA.

2.16.7. 16-8* Fieldbus- & FC-port

Parametre til rapportering af BUS-referencer og styreord.

16-80 Fieldbus, CTW 1

Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Viser to-byte-styreordet (CTW), der er modtaget fra busmaste-
ren. Fortolkningen af styreordet afhaenger af den installerede
fieldbusoption og styreordsprofilen, der er valgt i parameter
8-10.

Yderligere oplysninger findes i fieldbus-manualen.

16-82 Fieldbus-REF 1
Range: Funktion:

0* [-200 - 200] Viser det to-byte-ord, der er sendt sammen med styreordet fra
busmasteren for at indstille referenceveerdien.
Yderligere oplysninger findes i fieldbus-manualen.

16-84 Komm. optionsstatusord
Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Vis statusord for den udvidede fieldbus-komm.-option.
Yderligere oplysninger findes i fieldbus-manualen.

16-85 FC-port, CTW 1
Range: Funktion:

0% [0 - 65535] Viser to-byte-styreordet (CTW), der er modtaget fra busmaste-
ren. Fortolkningen af styreordet afhaenger af den installerede
fieldbusoption og den valgte styreordsprofil, valgt i par. 8-10.
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16-86 FC-port, REF 1
Range: Funktion:

0* [0-0] Viser to-byte-statusordet (STW), der er sendt til busmasteren.
Fortolkningen af statusordet afhaenger af den installerede field-
busoption og styreordsprofilen, der er valgt i par. 8-10.

2.16.8. 16-9* Diagnoseudlaesninger

Parametre, der viser alarm-, advarsels- og udvidede statusord.

16-90 Alarmord
Range: Funktion:

0* [0 - FFFFFFFF] Viser det alarmord, som er sendt via den serielle kommunikati-
onsport i hex-kode.

16-91 Alarmord 2
Range: Funktion:

0* [0 - FFFFFFFF] Viser det alarmord 2, der er sendt via den serielle kommunika-
tionsport i hex-kode.

16-92 Advarselsord
Range: Funktion:

0* [0 - FFFFFFFF] Viser det advarselsord, der er sendt via den serielle kommuni-
kationsport i hex-kode.

16-93 Advarselsord 2
Range: Funktion:

0* [0 - FFFFFFFF] Viser det advarselsord 2, der er sendt via den serielle kommu-
nikationsport, i hex-kode.

16-94 Udvidet Statusord
Range: Funktion:

0* [0 - FFFFFFFF] Returnerer det udvidede statusord, der er sendt via den serielle
kommunikationsport, i Hex-kode.

16-95 Udvidet statusord 2
Range: Funktion:

0* [0 - FFFFFFFF] Returnerer det udvidede advarselsord 2, der er sendt via den
serielle kommunikationsport, i Hex-kode.
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16-96 Forebyggende vedligeholdelsesord

Range: Funktion:

0* [Ohex - 1FFFhex] Udlzesning af det forebyggende vedligeholdelsesord. Bittene af-
spejler status for de programmerede forebyggende vedligehol-
delseshaendelser i parametergruppe 23-1*. 13 bits repraesen-
terer kombinationer af alle de mulige punkter:

o Bit 0: motorlejer

. Bit 1: pumpelejer

. Bit 2: ventilatorlejer

. Bit 3: ventil

. Bit 4: tryksender

. Bit 5: flow-sender

. Bit 6: temperatursender

. Bit 7: pumpetaetning

. Bit 8: ventilatorrem

o Bit 9: filter

o Bit 10: frekvensomformer kgleventilator
o Bit 11: eftersyn af frekvensomformersystemet

o Bit 12: garanti

Placering ventil | ventilator- | pumpele- | motorlejer

4> lejer jer

Placering 3| pumpe- | tempera- | flow-sen- |tryksender

=> teetning | tursender der

Placering 2| eftersyn af| frekvens- filter ventilator-

> frekvens- | omformer rem

omformer-| kgleventi-
systemet lator

Placering garanti

1=
Ohex - - - -
Lhex - - - +
2hex - - + -
3hex - - + +
4hex - + - -
Shex - + - +
6Bhex - + + -
7hex = + A +
8hex + - - -
Ohex + - - +
Anex + - + -
Bhex + = + +
Chex + + - -
Dhex + + - +
Ehex + + + -
Fhex F + + +

Eksempel:

Det forebyggende vedligeholdelsesord viser 040Ahex.
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Position 1 2 3 4
hex-veerdi 0 4 0 A

Det fgrste ciffer 0 angiver, at ingen punkter i fjerde raekke krae-
ver vedligeholdelse

Det andet ciffer 4 henviser til tredje reekke og angiver, at fre-
kvensomformerens kgleventilator kraever vedligeholdelse

Det tredje ciffer 0 angiver, at ingen punkter fra anden raekke
kraever vedligeholdelse

Det fjerde ciffer A henviser til den gverste raekke og angiver, at
ventilen og pumpelejerne kraever vedligeholdelse
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2.17. Main Menu - Dataudlaesning 2 - Gruppe 18

2.17.1. 18-0* Vedligeholdelseslog

2

Denne gruppe indeholder de seneste 10 forebyggende vedligeholdelseslogs. Vedligeholdelseslog
0 er den seneste log, og vedligeholdelseslog 9 er den aldste.

Ved valg af en af logsene og tryk pd OK kan vedligeholdelsesdel, handling og tidspunkt for fore-
komsten findes i par. 18-00 — 18-03.

Alarmlog-knappen pd LCP ggr det muligt at f& adgang til bdde alarmloggen og vedligeholdelses-
loggen.

18-00 Vedligeholdelseslog: Del

Array [10]

0* [0-17] Find frem til betydningen af vedligeholdelsesdelen i beskrivelsen
af par. 23-10 Forebyggende vedligeholdelsesdel.

18-01 Vedligeholdelseslog: handling

Array [10]

0* [0-7] Lokaliser betydningen af vedligeholdelsesdelen i beskrivelsen af
par. 23-11 Vedligeholdelseshandling.

18-02 Vedligeholdelseslog: Tid

Array [10]

0 sek.* [0-2147483647 sek.] Viser, hvorndr den logferte haendelse indtraf. Tiden males i se-
kunder fra sidste opstart.

18-03 Vedligeholdelseslog: dato og tid

Array [10]

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Viser, hvorndr den logfarte haendelse indtraf.
-01 2099-12-01 23:59 ]
00:00* NB!

Dette kraever, at dato og klokkeslzet er program-
meret i par. 0-70.
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Datoformatet afhaenger af indstillingen i par. 0-71 Datoformat,
mens tidsformatet afhaenger af indstillingen i par. 0-72 Tidsfor-
mat.

NB!

Frekvensomformeren har ingen backup til urfunk-
tionen, og indstillingerne for dato/klokkeslzet vil
blive nulstillet til standardvaerdierne (2000-01-01
00:00) efter en nedlukning, medmindre der er
monteret et realtidsurmodul med backup. I par.
0-79 Urfeji, er det muligt at programmere afgivel-
se af en advarsel i tilfaelde af, at uret ikke er
indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning. Forkert
indstilling af uret vil pdvirke vedligeholdelseshaen-
delsernes tidsstempler.

2.17.2. 18-3* Analog 1/0

18-30 Analog indgang X42/1

Range: Funktion:

00.0* [-20,000 — +20,000] Udlzesning af veerdien pa signalet, der er pafart klemme X42/1
pé det analoge I/O-kort.
Veerdienhederne, der vises pa LCP vil svare til den tilstand, der
er valgt i par. 26-00 Klemme X/42-1, Tilstand.

18-31 Analog indgang X42/3

Range: Funktion:

00.0* [-20,000 — +20,000] Udlaesning af veerdien pa signalet, der er pafart klemme X42/3
pd det analoge I/O-kort.
Veardienhederne, der vises p& LCP vil svare til den tilstand, der
er valgt i par. 26-01 Klemme X42/3, Tilstand.

18-32 Analog indgang X42/5

Range: Funktion:

00.0* [-20,000 — +20,000] Udlzesning af veerdien pa signalet, der er pafart klemme X42/5
pd det analoge I/O-kort.
Veerdienhederne, der vises p& LCP vil svare til den tilstand, der
er valgt i par. 26-02 Klemme X42/5, Tilstand.

18-33 Analog udgang X42/7

Range: Funktion:

00.0* [0 -30,000] Udlaesning af vaerdien pé signalet, der er pafert klemme X42/7
p& det analoge I/O-kort.
Den viste veerdi afspejler valget i par. 26-40.
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18-34 Analog udgang X42/9

Range: Funktion:

00.0* [0 -30,000] Udleesning af vaerdien pé signalet, der er pafgrt klemme X42/9
pd det analoge I/O-kort.
Den viste veerdi afspejler valget i par. 26-50.

18-35 Analog udgang X42/11

Range: Funktion:

00.0* [0 - 30,000] Udlaesning af veerdien pa signalet, der er pdfart klemme X42/11
pd det analoge I/O-kort.
Den viste vaerdi afspejler valget i par. 26-60.
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2.18. Hovedmenu - frekvensomformere lukket slgjfe -
Gruppe 20

2.18.1. 20-** Frekvensomformer lukket slgjfe

Denne parametergruppe anvendes til at konfigurere PID-styreenheden til lukket slgjfe, der kon-
trollerer udgangsfrekvensen for frekvensomformeren.

2.18.2. 20-0* Feedback

Denne parametergruppe bruges til at konfigurere feedbacksignalet til frekvensomformerens PID-
styreenhed til lukket slgjfe. Uanset om frekvensomformeren er i lukket slgjfe-tilstand eller dben
slgjfe-tilstand, kan feedbacksignalerne ogsd vises i frekvensomformerens display, bruges til at
styre en analog udgang pa frekvensomformeren og overfgres via diverse serielle kommunikati-
onsprotokoller.

Saetpunkt 1 Setpoint

P 20-21 ]

Saetpunkt 2
P 20-22

Saetpunkt 3 | Multi-szetpunkt min
P 20-23

_0: Multi-szetpunkt maks.

Feedback 1-kilde Feedback konv] Feedback 1 Kun feedback 1
P 20-00 P 20-01 Kun feedback 2

Kun feedback 3
Feedback 2-kilde Feedback 2 iy
P20-03 P 20-04 Gennemsnit (1+2+3)

Minimum (1]2]3)

Feedback 3-kilde Feedback konv| Feedback 3 Maksimum (1[2|3)
P 20-06 P 20-07

ﬁ Feedback

Feedbackfunktion
P 20-20

20-00 Feedback 1-kilde
Option: Funktion:

[0] Ingen funktion

[1] Analog indgang 53
[2] *  Analog indgang 54
[3] Pulsindgang 29
[4] Pulsindgang 33 n

[7] Analog indgang
X30/11

[8] Analog indgang
X30/12

[9] Analog indgang X42/1
[10] Analog indgang X42/3
[100] Busfeedback 1
[101] Busfeedback 2

[102] Busfeedback 3 Der kan bruges op til tre forskellige feedbacksignaler til sam-
mensaetning af feedbacksignalet til frekvensomformerens PID-
styreenhed.
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188

Denne parameter definerer, hvilken af indgangene der skal bru-
ges som kilde til det fgrste feedbacksignal.

Analog indgang X30/11 og analog indgang X30/12 henviser til
indgange p& universal-I/O-kortet.

NB!

Hvis en feedback ikke anvendes, skal dets kilde indstilles til Zngen funktion [0]. Pa-
rameter 20-10 bestemmer, hvordan de tre mulige feedbacksignaler skal bruges af
PID-styreenheden.

20-01 Feedback 1-konvertering
Option: Funktion:
[0] * Lineeer

[1] Kvadratrod

[2] Tryk til temperatur Denne parameter muligggr anvendelse af en konverterings-
funktion pa feedback 1.
Lineaer [0] har ingen indvirkning p& feedback.
Kvadratrod[1] anvendes almindeligvis, hvis der bruges en tryk-
faler til levering af flow-feedback ( ( Aow o Vtryk) ).
Tryk til temperatur [24] bruges i kompressorapplikationer til at
levere temperaturfeedback vha. en tryksensor. Kglemidlets
temperatur beregnes vha. fglgende formel:

A2
UmPe+ 1) — A1) ~ 73 /hvorAl, A2og A3

er kglemiddelspecifikke konstanter. Kglemidlet skal veelges i pa-
rameter 20-20. Parameter 20-21 til 20-23 giver mulighed for at
indtaste vaerdierne Al, A2 og A3 for et kglemiddel, der ikke
fremgdr af parameter 20-20.

Temperatur =

20-02 Feedback 1-kildeenhed

Option: Funktion:
[0] Ingen
[* %

[5] PPM
[10] 1/min
[11] O/MIN.
[12] Puls/s
[20] I/s

[21] [/min
[22] I/tim
[23] m3/s
[24] m3/min
[25] m3/tim
[30]  kg/s
[31] kg/min
[32] kg/tim
[33] t/min
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[34] t/tim
[40] m/s
[41] m/min
[45] m
[60] °C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m vandsgijle
[80] kw
[120] GPM
[121] gal/s

[122] gal/min
[123] gal/tim
[124] CFM
[125] fod3/s
[126] fod3/min
[127]  fod3/tim
[130] pund/s
[131] pund/min
[132] pund/tim
[140] fod/s
[141] fod/min

[145] fod
[160] °F
[170] psi

[171]  pund/tomme?

[172] tomme vandsgile

[173] fod vandsgjle

[180] hk Denne parameter bestemmer den enhed, der bruges til denne
feedbackkilde forud for udfgrelse af feedbackkonverteringen i
par. 20-01 Feedback I1-konvertering. Denne enhed anvendes

ikke af PID-styreenheden. Den anvendes udelukkende til vis-
nings- og overvdgningsformal.

NB!
Denne parameter er kun tilgaengelig ved brug af
tryk til temperaturfeedbackkonvertering.

20-03 Feedback 2-kilde

Option: Funktion:
Se Feedback 1-kilde par. 20-00 for flere oplysninger.
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20-04 Feedback 2-konvertering

Option:

Funktion:
Se Feedback 1-konvertering par. 20-01 for flere oplysninger.

20-05 Feedback 2-kildeenhed

Option:

Funktion:
Se Feedback 1-kildeenhed par. 20-02 for flere oplysninger.

20-06 Feedback 3-kilde

Option:

Funktion:
Se Feedback 1-kilde par. 20-00 for flere oplysninger.

20-07 Feedback 3-konvertering

Option:

Funktion:
Se Feedback 1-konvertering par. 20-01 for flere oplysninger.

20-08 Feedback 3-kildeenhed

Option:

Funktion:
Se Feedback 1-kildeenhed par. 20-02 for flere oplysninger.

20-12 Reference-/feedbackenhed

Option:

(0]
[11*
(5]
[10]
(11]
[12]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[30]
[31]
(32]
[33]
[34]
[40]

Ingen
%

PPM
1/min
O/MIN.
Puls/s
I/s
I/min
I/tim
m3/s
m3/min
m3/tim
ka/s
kg/min
kg/tim
t/min
t/tim
m/s

Funktion:
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[41] m/min
[45] m

[60] °C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m vandsgile
[80] kw
[120] GPM
[121] gal/s

[122] gal/min
[123] gal/tim
[124] CFM
[125] fod3/s
[126] fod3/min
[127]  fod3/tim
[130] pund/s
[131] pund/min
[132] pund/tim
[140] fod/s
[141] fod/min

[145] fod
[160] °F
[170] psi

[171] pund/tomme?
[172] tomme vandsgijle
[173] fod vandsgile

[180] hk Denne parameter bestemmer den enhed, der benyttes som
saetpunktreference og det feedbacksignal, som PID-styreenhe-
den bruger til styring af frekvensomformerens udgangsfre-
kvens.

2.18.3. 20-2* Feedback og seetpunkt

Dette parametergruppe bruges til at bestemme, hvordan frekvensomformerens PID-styreenhed
skal bruge de tre mulige feedbacksignaler til styring af frekvensomformerens udgangsfrekvens.
Gruppen bruges ogsa til at lagre de tre interne seetpunktreferencer.

20-20 Feedbackfunktion

Option: Funktion:
[0] Sum

[1] Forskel

[2] Gennemsnit

[3]* Minimum
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[4] Maksimum
[5] Multiseetpunkt, min.

[6] Multissetpunkt, maks. Denne parameter bestemmer, hvordan de tre mulige feedback-
signaler skal bruges til at styre frekvensomformerens udgangs-
frekvens.

NB!

Eventuelle ubenyttede feedbacksignaler skal ind-
stilles til "Ingen funktion" i den tilhgrende feed-
backkildeparameter: 20-00, 20-03 eller 20-06.

Det resulterende feedbacksignal fra den funktionen, der er valgt
i par. 20-20, bruges af PID-styreenheden til at styre frekvens-
omformerens udgangsfrekvens. Dette feedbacksignal kan ogsd
vises i frekvensomformerens display, bruges til at styre en af
frekvensomformerens analoge udgange og overfgres via diver-
se serielle kommunikationsprotokoller.

Frekvensomformeren kan konfigureres til at h&ndtere flerzo-
neapplikationer. Der understgttes to forskellige flerzoneapplika-
tioner:

. Flerzone, enkelt saetpunkt
o Flerzone, flere saetpunkter
Forskellen pd de to er illustreret i falgende eksempler:

Eksempel 1 — Flerzone, enkelt saetpunkt

I en kontorbygning skal et VAV (variabelt luftvolumen) HVAC-
system sikre et mindstetryk ved udvalgte VAV-bokse. P& grund
af de varierende tryktab i hver enkelt kanal kan man ikke gd ud
fra, at trykket ved hver enkelt VAV-boks er ens. Det mindste
kraevede tryk er ens for alle VAV-bokse. Denne styremetode kan
konfigureres ved at indstille Feedbackfunktion par. 20-20 til mu-
lighed [3], Minimum, og angive det gnskede tryk i par. 20-21.
PID-styreenheden forgger ventilatorens hastighed, hvis et af
feedbacksignalerne er under saetpunktet, og reducerer ventila-
torens hastighed, hvis alle feedbacksignalerne er over saetpunk-

tet.
130BA363.10
FC 102—
® |\ Zone 1
Deemper  Forsyning VAV-boks
_Z luftventilator —l
B ff O o\
Kole-/varmespole VAV-boks
Dzemper.
P \im ® Zone 3
Dzemper Returluftventilator VAV-boks

Eksempel 2 — Flerzone, flere seetpunkter

Det foregdende eksempel kan bruges til at illustrere brugen af
flerzonestyring med flere saetpunkter. Hvis zonerne kraever for-
skellige tryk ved hver enkelt VAV-boks, kan hvert enkelt saet-
punkt angives i par. 20-21, 20-22 og 20-23. Ved valg af
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Multiseetpunkt, minimum [5] i par. 20-20 Feedbackfunktion,
gger PID-styreenheden ventilatorens hastighed, hvis et af feed-
backsignalerne kommer under dets szetpunkt, og reducerer
hastigheden pa ventilatoren, hvis samtlige feedbacksignaler er
over deres individuelle saetpunkter.

Sum [0] konfigurerer PID-styreenheden til at bruge summen af
Feedback 1, Feedback 2 og Feedback 3 som feedbacksignal.

NB!
Ubenyttede feedbacksignaler skal indstilles til Zn-
gen funktion i par. 20-00, 20-03 eller 20-06.

Summen af saetpunkt 1 og eventuelle andre referencer, der
matte vaere aktiveret (se par.-gruppe 3-1%*), bruges som saet-
punktreference for PID-styreenheden.

Forskel[1] konfigurerer PID-styreenheden til at bruge forskellen
mellem Feedback 1 og Feedback 2 som feedbacksignal. Feed-
back 3 bruges ikke med denne funktion. Kun saetpunkt 1 an-
vendes. Summen af seetpunkt 1 og eventuelle andre referencer,
der matte veere aktiveret (se par.-gruppe 3-1*), bruges som
saetpunktreference for PID-styreenheden.

Gennemsnit[2] konfigurerer PID-styreenheden til at bruge gen-
nemsnittet af Feedback 1, Feedback 2 og Feedback 3 som
feedbacksignal.

NB!

Ubenyttede feedbacksignaler skal indstilles til /n-
gen funktioni par. 20-00, 20-03 eller 20-06. Sum-
men af seetpunkt 1 og eventuelle andre referen-
cer, der matte veere aktiveret (se par.-gruppe
3-1%), bruges som saetpunktreference for PID-
styreenheden.

Minimum [3] konfigurerer PID-styreenheden til at sammenligne
Feedback 1, Feedback 2 og Feedback 3 og anvende den laveste
veerdi som feedbacksignal.

NB!

Ubenyttede feedbacksignaler skal indstilles til Zn-
gen funktion i par. 20-00, 20-03 eller 20-06. Kun
seetpunkt 1 anvendes. Summen af saetpunkt 1 og
eventuelle andre referencer, der matte veere ak-
tiveret (se par.-gruppe 3-1*), bruges som saet-
punktreference for PID-styreenheden.

Maksimum [4] konfigurerer PID-styreenheden til at sammenlig-
ne Feedback 1, Feedback 2 og Feedback 3 og bruge den hgjeste
veerdi som feedbacksignal.

NB!
Ubenyttede feedbacksignaler skal indstilles til 7n-
gen funktion i par. 20-00, 20-03 eller 20-06.
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Kun saetpunkt 1 anvendes. Summen af saetpunkt 1 og eventu-
elle andre referencer, der matte veere aktiveret (se par.-gruppe
3-1*), bruges som saetpunktreference for PID-styreenheden.

Multiseetpunkt, minimum [5] konfigurerer PID-styreenheden til
at beregne forskellen mellem Feedback 1 og Seetpunkt 1, Feed-
back 2 og Seetpunkt 2 og Feedback 3 og Saetpunkt 3. Den
benytter det feedback/saetpunkt-par, hvor feedbacksignalet lig-
ger leengst under den tilsvarende szetpunktreference. Hvis
samtlige feedbacksignaler ligger over deres tilsvarende seet-
punkter, bruger PID-styreenheden feedback/saetpunkt-parret
med den mindste forskel mellem feedback og saetpunkt.

NB!

Hvis der kun benyttes to feedbacksignaler, skal
det feedbacksignal, der ikke er i brug, indstilles
til Zngen funktion i par. 20-00, 20-03 eller 20-06.
Vaer opmaerksom pd, at hver enkelt saetpunktre-
ference vil vaere summen af dens respektive pa-
rameterveerdi (20-11, 20-12 og 20-13) og even-
tuelle andre referencer, der matte veere
aktiverede (se parametergruppe 3-1%).

Multisaetpunkt, maksimum [6] konfigurerer PID-styreenheden
til at beregne forskellen mellem Feedback 1 og Seetpunkt 1,
Feedback 2 og Saetpunkt 2 samt Feedback 3 og Saetpunkt 3.
Den bruger det feedback/saetpunkt-par, hvis feedbacksignal lig-
ger laengst over den tilsvarende saetpunktreference. Hvis samt-
lige feedbacksignaler ligger under deres respektive ssetpunkter,
bruger PID-styreenheden det feedback/szetpunkt-par, hvor for-
skellen mellem feedback og saetpunktreferencen er mindst.

NB!

Hvis der kun benyttes to feedbacksignaler, skal
det feedbacksignal, der ikke er i brug, indstilles
til Zngen funktion i par. 20-00, 20-03 eller 20-06.
Veer opmaerksom pd, at hver enkelt saetpunktre-
ference vil vaere summen af dens respektive pa-
rametervaerdi (20-21, 20-22 og 20-23) og even-
tuelle andre referencer, der méatte vaere
aktiverede (se parametergruppe 3-1*).

20-21 Seetpunkt 1

Range: Funktion:

0.000* [Refwin par. 3-02 - Seetpunkt 1 anvendes i lukket slgjfe-tilstand til angivelse af en
Refmax par. 3-03 EN- saetpunktreference, der bruges af frekvensomformerens PID-
HED (fra par. 20-12)] styreenhed. Se beskrivelsen af Feedbackfunktionen, par. 20-20.

NB!

Den saetpunktreference, der angives her, fgjes til
eventuelle andre referencer, der matte veere ak-
tiveret (se par.-gruppe 3-1%).

194 MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



VLT® HVAC Drive Programming Guide M 2. Parameterbeskrivelse

20-22 Seetpunkt 2

Range: Funktion:

0.000* [Refmin - Refmaks EN- Saetpunkt 2 bruges i lukket slgijfe-tilstand til angivelse af en
HED (fra par. 20-12)] seetpunktreference, der kan bruges af frekvensomformerens
PID-styreenhed. Se beskrivelsen af Feedbackfunktionen, par.

20-20.

NB!

Den saetpunktreference, der angives her, lsegges
til eventuelle andre referencer, der matte veere
aktive (se par.-gruppe 3-1%*).

20-23 Seetpunkt 3

Range: Funktion:

0.000* [Refmin - Refmaks EN- Saetpunkt 3 bruges i lukket slgjfe-tilstand til angivelse af en
HED (fra par. 20-12)] seetpunktreference, der kan bruges af frekvensomformerens
PID-styreenhed. Se beskrivelsen af par. 20-20 Feedbackfunki-

on.

NB!

Den saetpunktreference, der angives her, laegges
til eventuelle andre referencer, der matte vaere
aktive (se par.-gruppe 3-1%*).

2.18.4. 20-3* Feedback avanceret Konvertering

I luftkonditioneringskompressorapplikationer er det ofte nyttigt at styre systemet pd grundlag af
kelemidlets temperatur. Det er imidlertid mere praktisk at male trykket i det direkte. Denne pa-
rametergruppe ggr det muligt for frekvensomformerens PID-styreenhed at konvertere kglemid-
deltrykmalinger til temperaturveerdier.

20-30 Kglemiddel

Option: Funktion:

[0]* R22

[1] R134a

[2] R404a

[3] R407c

[4] R410a

[5] R502

[6] R744

[7] Brugerdefineret Veelg det kglemiddel, der anvendes i kompressorapplikationen.

Denne parameter skal angives korrekt, da tryk til temperatur-
konverteringen ellers ikke bliver korrekt. Hvis det relevante
kelemiddel ikke fremgér af listen fra [0] til [6], skal der veelges
Brugerdefineret[7]. Herefter bruges parameter 20-31, 20-32 og
20-33 til at finde frem til A1, A2 og A3 til ligningen nedenfor:
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A2
(In(Pe+1)— A1) A

Temperatur =

20-31 Brugerdefineret kglemiddel A1
Range: Funktion:

10* [8-12] Brug denne parameter til at angive veerdien af koefficienten Al,
ndr par. 20-30 er indstillet til Brugerdefineret [7].

20-32 Brugerdefineret kglemiddel A2

Range: Funktion:

-2250* [-3000 - -1500] Brug denne parameter til at angive veerdien af koefficienten A2,
ndr par. 20-30 er indstillet til Brugerdefineret [7].

20-33 Brugerdefineret kglemiddel A3

Range: Funktion:

250*  [200 - 300] Anvend denne parameter til at angive veerdien af koefficienten
A3, ndr par. 20-30 er indstillet til Brugerdefineret[7].

2.18.5. 20-7* PID-Autooptimering

Frekvensomformerens PID-lukket slgjfe-styreenhed (parametre 20-** FC lukket slgjfe) kan auto-
optimeres, hvilket vil forenkle idriftssetning og spare tid. Samtidig sikrer den en ngjagtig justering
af PID-styreenheden. I forbindelse med brug af autooptimering skal frekvensomformeren konfi-
gureres til lukket slgjfe i par. 1-00 Konfigurationstilstand.

Et Grafisk betjeningspanel (LCP) skal bruges for at reagere pd meddelelser under autooptime-
ringsraekkefglgen.

Frekvensomformeren gdr i autooptimeringstilstand ved aktivering af autooptimering i par.
20-75. LCP vil derefter instruere brugeren via vejledninger p8 skaermen.

Ventilatoren/pumpen startes ved at trykke pa knappen [Auto On] pa LCP og péfgre et startsignal.
Hastigheden justeres manuelt ved at trykke pd navigationstasterne [A] eller [ W] pa LCP til et
niveau, hvor feedback vil vaere omkring systemsaetpunktet.

NB!

N&r motorhastigheden manuelt justeres, er det ikke muligt at kgre motoren ved
maksimum- eller minimumhastighed pd grund af behovet for at give motoren et trin
opad i hastigheden under autooptimering.

PID-autooptimering fungerer ved introduktion af trinvise aendringer under drift ved stabil tilstand,
hvorefter feedbacken overvages. De kraevede vaerdier for par. 20-93 PID-proportionalforstaerk-
ning og par. 20-94 PID-integrationstid udregnes pé baggrund af feedbacksvaret. Par. 20-95 PID-
differentieringstid indstilles til vaerdi 0 (nul). Par. 20-81 PID normal/inverteret styring fastsaettes
i Igbet af optimeringsprocessen.
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De beregnede veerdier vises pa LCP og brugeren kan bestemme, hvorvidt de skal accepteres eller
afvises. Nar de er blevet accepteret, vil veerdierne blive skrevet til de relevante parametre og
autooptimeringstilstand bliver deaktiveret i par. 20-75. Afhaengigt af det system, der bliver styret,
kan det tage flere minutter at udfgre autooptimeringen.

20-70 Lukket slgjfetype

Option: Funktion:
[0]* Auto

[1] Hurtigt tryk

[2] Langsomt tryk

[3] Hurtig temperatur

[4] Langsom temperatur Denne parameter definerer applikationssvaret. Standardtilstan-
den burde veere tilstraekkelig til de fleste applikationer. Hvis
applikationssvarhastigheden er kendt, kan den veelges her. Hvis
det imidlertid foretraekkes at vaelge en langsom fremfor en hur-
tig indstilling, pd samme made som, hvis der vaelges en hurtig
indstilling, vil autooptimering muligvis ikke vente p3, at der op-
star en stabil tilstand inden data logges, hvilket vil fordrsage
forkerte indstillinger. Indstillingen har ingen indvirkning pd veer-
dien af optimerede parametre og benyttes kun til autooptime-
ringsraekkefglge.

20-71 PID-ydeevne
Option: Funktion:

[0]* Normal Normal indstilling for denne parameter vil vaere passende for
trykregulering i ventilatorsystemer

[1] Hurtigt Hurtig indstilling benyttes normalt i pumpesystemer, hvor der
skal opnas et hurtigere kontrolsvar

20-72 PID-udgangseendring
Range: Funktion:

0.10* [0.01-0.50] Denne parameter indstiller omfanget af de trinvise sendringer
under autooptimering. Veerdien er en procentdel af den fulde
hastighed. Dvs. hvis den maksimale udgangsfrekvens i par.
4-13/4-14 Motorhastighed, hgj graense er indstillet til 50Hz.
0,10 er 10 & % af 50Hz, hvilket er 5Hz. For at opnd den stgrste
optimeringsngjagtighed, skal denne parameter indstilles til en
veerdi, der vil medfgre aendringer i feedback pd mellem 10 %
0g 20 %.

20-73 Minimumfeedbackniveau

Range: Funktion:

0,000 [999999,999 - Veerdi Det laveste tilladte feedbackniveau skal indtastes i Brugerenhe-
Bruger- af par. 20-74] der, som angivet i par. 20-12. Hvis niveauet bliver lavere end
enhe-

der*
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par. 20-73, vil autooptimering blive afbrudt, og en fejlmedde-
lelse vil blive vist pd LCP.

20-74 Maksimumfeedbackniveau

Range: Funktion:

0,000 [Veerdi af par. 20-73 - Det hgjeste tilladte feedbackniveau skal angives i Brugerenhe-
Bruger- 999999,999] der, som angivet i par. 20-12. Hvis niveauet bliver hgjere end
enhe- par. 20-74, vil autooptimering blive afbrudt, og en fejimedde-
der* lelse vil blive vist pa LCP.

20-79 PID-autooptimering

Option: Funktion:
[0] *  Deaktiveret
[1] Aktiveret Denne parameter starter PID-autooptimeringsforlgbet. Nar

autooptimering er fuldfgrt, og indstillingerne er blevet accepte-
ret eller afvist af brugeren ved tryk pa tasterne [OK] eller
[Cancel] pé LCP, efter optimering er afsluttet, vil denne para-
meter blive nulstillet til [0] Deaktiveret.

2.18.6. 20-8* Basisindstillinger

Denne parametergruppe bruges til at konfigurere basisdriften p& frekvensomformerens PID-sty-
reenhed, herunder bl.a. hvordan den skal reagere pd feedback, der ligger over eller under
seetpunktet, den hastighed, hvorved den begynder at arbejde, og hvorndr den skal angive, at
systemet har ndet saetpunktet.

20-81 PID normal/inverteret styring
Option: Funktion:
[0]* Normal

[1] Inverteret Normal [0] far frekvensomformerens udgangsfrekvens til at af-
tage, ndr feedbacksignalet er stgrre end saetpunktsreferencen.
Dette er generelt for trykstyrede forsyningsventilator- og pum-
peapplikationer.

Inverteret [1] fér frekvensomformerens udgangsfrekvens til at
tiltage, ndr feedbacksignalet er stgrre end saetpunktsreferen-
cen. Dette er generelt for temperaturstyrede kgleapplikationer,
f.eks. kgletdrne.

20-82 PID-starthastighed [O/MIN]

Range: Funktion:

0* [0 - 6000 O/MIN] Né&r frekvensomformeren startes fgrste gang, vil den i farste
omgang rampe op til denne udgangshastighed i &ben slgjfe-til-
stand, idet den folger den aktive rampe op-tid. N&r den ud-
gangshastighed, der er programmeret her, opnds, skifter
frekvensomformeren automatisk til lukket slgjfe-tilstand, og
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PID-styreenheden begynder at arbejde. Dette er nyttigt i appli-
kationer, hvor den drevne belastning indledningsvis skal acce-
lerere hurtigt til en minimumshastighed, ndr den startes.

NB!
Denne parameter er kun synlig, hvis par. 0-02 er
indstillet til [0], O/MIN.

20-83 PID-starthastighed [Hz]

Range: Funktion:

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] N&r frekvensomformeren startes fgrste gang, ramper den ind-
ledningsvis op til denne udgangsfrekvens i dben slgjfe-tilstand,
idet den fglger den aktive rampe op-tid. Nar den udgangsfre-
kvens, der er programmeret her, opnds, skifter frekvensomfor-
meren automatisk til lukket slgjfe-tilstand, og PID-styreenheden
begynder at arbejde. Dette er nyttigt i applikationer, hvor den
drevne belastning indledningsvis skal accelerere hurtigt til en
minimumshastighed, ndr den startes.

NB!
Denne parameter er kun synlig, hvis par. 0-02 er
indstillet til [1], Hz.

20-84 P& referencebandbredde

Range: Funktion:

5%%* [0 -200%] Nar forskellen mellem feedbacksignalet og seetpunktreferencen
er mindre end veerdien i denne parameter, viser frekvensom-
formerens display "Kgr pd reference". Denne status kan vide-
rekommunikeres eksternt ved at programmere funktionen for
en digital udgang til Kar pd reference/ingen advarsel [8]. Der-
udover vil P3 reference-statusbit for frekvensomformerens sta-
tusord veere hgj (1) for serielle kommunikationer.

P43 reference-béndbredden beregnes som en procentdel af szet-
punktsreferencen.

2.18.7. 20-9* PID-regulering

Denne gruppe giver mulighed for manuel justering af denne PID-styreenhed. Ved justering af PID-
styreenhedens parametre kan styringseffektiviteten evt. forbedres. Se afsnittet PID i VL7® HVAC
Drive Design Guide, MG.11.Bx.yy for retningslinjer for justering af PID-reguleringsparametre.

20-91 PID-anti-windup

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret
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[1]*  Aktiv Aktiv [1] forhindrer PID-styreenheden i at integrere (addere)
fejlen mellem feedbacksignalet og saetpunktsreferencen, hvis
det ikke er muligt at justere frekvensomformerens udgangsfre-
kvens og udbedre fejlen. Dette kan forekomme, nar frekvens-
omformeren har ndet sin mindste eller stgrste udgangsfrekvens,
eller hvis frekvensomformeren er standset.

Deaktiveret [0] far PID-styreenheden til at fortszette med at in-
tegrere (addere) fejlen mellem feedbacksignalet og seetpunkts-
referencen, selv om frekvensomformeren ikke kan justere sin
udgangsfrekvens og udbedre fejlen. I denne situation kan PID-
styreenhedens integrerede reguleringsgrundlag blive ganske
omfattende. Nar PID-styreenheden igen kan styre frekvensom-
formerens udgangsfrekvens, forsgger den muligvis i fgrste om-
gang at foretage en stor aendring i frekvensomformerens
udgangsfrekvens. Dette bgr generelt undgas.

20-93 PID-proportionalforsteerkning
Range: Funktion:

0.50% [0,00 = Ikke aktiv - Denne parameter justerer udgangssignalet fra frekvensomfor-
10,00] merens PID-styreenhed pd grundlag af feedbacksignalet og
saetpunktreferencen. Hurtig reaktion fra PID-styreenheden op-
nds, ndr denne vaerdi er hgj. Hvis vaerdien derimod er for hgj,

kan frekvensomformerens udgangsfrekvens blive for hgj.

20-94 PID-integrationstid

Range: Funktion:
20,00s*[0,01 - 10000,00 = Integratoren adderer med tiden (integrerer) fejlen mellem feed-
Ikke aktiv s] backsignalet og seetpunktreferencen. Dette er pdkraevet for at

sikre, at fejlen naermer sig nul. Der opnds hurtig hastighedsju-
stering pd frekvensomformeren, ndr denne veerdi er lav. Hvis
veerdien er for lav, kan frekvensomformerens udgangsfrekvens
imidlertid blive ustabil.

20-95 PID-differentieringstid

Range: Funktion:

0,0 s* [0,00 = Ikke aktiv - Differentiatoren overvdger aendringshastigheden i feedbacksig-
10,00 s] nalet. Hvis feedbacksignalet aendrer sig hurtigt, justerer den
PID-styreenhedens udgangssignal for at mindske aendringsha-
stigheden i feedbacksignalet. Hurtig reaktion fra PID-styreen-
heden opnés, ndr denne vaerdi er hgj. Hvis vaerdien er for hgj,
kan frekvensomformerens udgangsfrekvens imidlertid blive

ustabil.

Differentieringstiden er nyttig i situationer, hvor ekstremt hurtig
frekvensomformerreaktion og praecis hastighedsstyring er pa-
kraevet. Det kan vaere vanskeligt at justere dette med henblik
pd korrekt systemstyring. Differentieringstid anvendes normalt
ikke i HVAC-applikationer. Derfor er det som regel bedst at lade
denne parameter veere indstillet til vaerdien 0 eller IKKE AKTIV.

200 MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



VLT® HVAC Drive Programming Guide M 2. Parameterbeskrivelse

20-96 PID diff.- forsteerkningsgraense

Range: Funktion:

5.0% [1.0 - 50.0] Differentiatoren i en PID-styreenhed reagerer pd& feedbacksig-
nalets aendringshastighed. Som fglge deraf kan en pludselig
2endring i feedbacksignalet fa differentiatoren til at foretage en
meget stor andring i PID-styreenhedens udgangssignal. Denne
parameter begraenser den maksimale virkning, som PID-sty-
reenhedens differentiator kan udvikle. En mindre vaerdi mind-
sker den maksimale indvirkning fra PID-styreenhedens diffe-
rentiator.

Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 20-95 ikke er indstillet
til IKKE AKTIV (0 s).
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2.19. Hovedmenu - Udvidet lukket slgjfe - FC 100 - Grup-
pe 21

2.19.1. 21-** Udvidet lukket slgjfe

FC102 giver mulighed for 3 udvidet lukket slgjfe PID-styreenheder ud over PID-styreenheden.
Disse kan konfigureres uafhzengig af hinanden til styring af enten eksterne aktuatorer (ventiler,
daempere osv.) eller bruges sammen med den interne PID-styreenhed til at forbedre de dynamiske
reaktioner p& aendringer i seetpunkter eller belastningsforstyrrelser.

Udvidet lukket slgjfe PID-styreenhederne kan forbindes indbyrdes eller sluttes til PID lukket slgjfe-
styreenheden, sa der etableres en dobbeltslgjfekonfiguration.

Hvis der skal styres en modulerende enhed (f.eks. en ventilmotor), skal dette vaere en positions-
servo med indbygget elektronik, der kan arbejde med et styresignal pd enten 0-10 V- eller 0/4-20
mA. Den analoge udgang klemme 42 eller X30/8 (kraever et generelt I/O-modul MCB101, der fas
som tilbehgr) kan bruges til dette formél ved at veelge en af optionerne [113]-[115] eller [143-145]
Udv. lukket slgjfe 1-3, i par. 6-50, Klemme 42 Udgang eller par. 6-60, Klemme X30/8 Udgang.

2.19.2. 21-0* Udvidet LS-autooptimering

PID-reguleringer til udvidet lukket slgjfe (par 21-** Ekst. lukket slgjfe) kan blive autooptimeret,
hvilket vil forenkle idriftsaetning og spare tid. Samtidig sikrer den en ngjagtig justering af PID-
styreenheden.

For at benytte PID-autooptimering er det ngdvendigt, at den relevante udvidede PID-styreenhed
er blevet konfigureret til applikationen.

Et Grafisk betjeningspanel (LCP) skal bruges for at reagere pd meddelelser under autooptime-
ringsraekkefalgen.

Den relevante PID-styreenhed gér i autooptimeringstilstand ved aktivering af autooptimering i par.
21-09. LCP vil derefter instruere brugeren via vejledninger p& skeermen.

PID-autooptimering fungerer ved introduktion af trinvise aendringer, hvorefter feedbacken over-
véges. De kraevede veerdier for PID-proportionalforstaerkning par. 21-21, for EXT CL 1, par. 21-41
for EXT CL 2 og par. 21-61 for EXT CL 3 og Integrationstid, par. 21-22 for EXT CL 1, par. 21-42
for EXT CL 2 og par. 21-62 for EXT CL3 beregnes pd baggrund af feedbacksvaret. PID-differen-
tieringstid, par. 21-23 for EXT CL 1, par. 21-43 for EXT CL 2 og par. 21-63 for EXT CL 3 indstilles
til veerdi 0 (zero). Normal/inverteret par. 21-20 for EXT CL 1, par. 21-40 for EXT CL 2 og par 21-60
for EXT CL 3 bestemmes i Igbet af optimeringsprocessen.

De beregnede veerdier vises pa LCP og brugeren kan bestemme, hvorvidt de skal accepteres eller
afvises. Nar de er blevet accepteret, vil veerdierne blive skrevet til de relevante parametre, og PID-
autooptimeringstilstand bliver deaktiveret i par. 21-09. Afhaengig af det system, der bliver styret,
kan det tage flere minutter at udfgre PID-autooptimeringen.

For hgj feedback sensorstgj fjernes ved brug af indgangsfilter (parametergrupper 6*, 5.5* og 26%*,
Klemme xx filtertidskonstant/pulsfiltertidskonstant xx), far PID-autooptimering aktiveres.
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21-00 Lukket slgjfetype

Option: Funktion:
[0] * Auto

[1] Hurtigt tryk

[2] Langsomt tryk

[3] Hurtig temperatur

[4] Langsom temperatur

Denne parameter definerer applikationssvaret. Standardtilstan-
den burde veere tilstraekkelig til de fleste applikationer. Hvis den
relative applikationshastighed er kendt, kan den veelges her.
Dette vil begraense den ngdvendige tid for at udfgre PID-auto-
optimering. Indstillingen har ingen indvirkning pd vaerdien af de
optimerede parametre og benyttes kun til PID-autooptimerings-
reekkefglge.

21-01 PID-ydeevne

Option: Funktion:

[0]* Normal

[1] Hurtigt Normal [0]: Parameteren er egnet til trykkontrol i ventilatorsy-
stemer, iszer i tilfeelde, hvor trykfgleren befinder sig pad afstand
af ventilatoren.

Hurtig [1]: Indstillingen benyttes normalt i pumpesystemer,
hvor der skal opn8s et hurtigere kontrolsvar.

21-02 PID-udgangseendring
Range: Funktion:

0.10* [0.01-0.50] Denne parameter indstiller omfanget af de trinvise sendringer
under autooptimering. Vaerdien er en procentdel af hele drifts-
intervallet. Dvs. hvis den maksimale analoge udgangsspaending
er indstillet til 10 V, vil 0,10 vaere 10 % af 10 V, hvilket svarer
til 1 V. For at opnd den stgrste optimeringsngjagtighed, skal
denne parameter skal indstilles til en vaerdi, der vil medfgre
2endringer i feedback pd mellem 10 % og 20 %.

21-03 Minimumfeedbackniveau

Range: Funktion:

-999999 [-999999.999 - Veerdi Det laveste tilladte feedbackniveau skal angives i Brugerenhe-
.999 af par. 21-04] der som angivet i par. 21-10 for EXT CL 1, par. 21-30 for EXT
Bruger- CL 2 eller par. 21-50 for EXT CL 3. Hvis niveauet bliver lavere
enhe- end par. 21-03, vil PID-autooptimering blive afbrudt, og en fejl-
der* meddelelse vil blive vist pd LCP.
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21-04 Maksimumfeedbackniveau

Range:

Funktion:

999999, [Veerdi af par. 21-03 - Det laveste tilladte feedbackniveau skal angives i Brugerenhe-

999 Bru-999999,999]

gerenhe-

der*

der som angivet i par. 21-10 for EXT CL 1, par. 21-30 for EXT
CL 2 eller par. 21-50 for EXT CL 3. Hvis niveauet bliver lavere
end par. 21-04, vil autooptimering blive afbrudt, og en fejimed-
delelse vil blive vist pa LCP.

21-05 PID-autooptimering

Option:
(o] *
[1]

(2]

(3]

Deaktiveret

Funktion:

Aktiveret udvidet PID

1

Aktiveret udvidet PID

2

Aktiveret udvidet PID Denne parameter aktiverer den udvidede PID-styreenhed til

3

auto-optimering og starter auto-optimering til den pageeldende
styreenhed. Nar autooptimering er fuldfert, og indstillingerne er
blevet accepteret eller afvist af brugeren ved tryk pa tasterne
[OK] eller [Cancel] pa LCP, efter optimering er afsluttet, vil den-
ne parameter blive nulstillet til [0] Deaktiveret.

2.19.3. 21-1* Lukket slgjfe 1 Ref/Feedback

204

Konfigurerer udvidet lukket slgjfe 1-styreenhedsreference og -feedback.

FC102

Ekstern
reference
P21-13

Ekst. Udgangs-
Ipl?‘slftmet lukket signal

- slgjfe- N
P 21-15| styreenhed P 650
1

Feedback
P21-14

MCB101 Udgangs-
signal

P 6-60

1308A355.11

21-10 Udvidet 1 Ref.-/feedbackenhed

Option:
(0]

(1]

(5]

[10]
[11]
[12]
[20]
[21]
[22]

Ingen
%
PPM
1/min

O/MIN.

Puls/s
I/s
I/min
I/tim

Funktion:
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[24] m3/min

[30]  kg/s

[32]  kg/tim

[34] t/tim

[41] m/min

[60] °C

[71] bar

[73]  kPa

[80] kW

[121] gal/s

[123] gal/tim

[125] fod3/s

[127] fod3/tim

[131] pund/min

[140] fod/s

[145] fod

[170] psi

[172] tomme vandsgile

[180] hk Veelg enheden til reference og feedback.

21-11 Udvidet 1-minimumreference
Range: Funktion:

0,000 [-999999,999 - Veelg minimum for lukket slgjfe 1-styreenhed.
UdvPID 999999,999

1En-  UdvPID1Enhed]

hed*
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21-12 Udvidet 1-maksimumreference

Range:
100,000 [Par.

21-11 -

Udv.PID 999999,999

1En-
hed*

UdvPID1Enhed]

Funktion:
Veelg maks. for lukket slgijfe 1-styreenhed.

21-13 Udvidet 1-referencekilde

Option:

(01 *
(1]
(2]
(7]
(8]
[20]
[21]

[22]

(23]
[24]
[25]
[30]
[31]
[32]

Ingen funktion
Analog indgang 53
Analog indgang 54
Frekvensindgang 29
Frekvensindgang 33
Digitalt pot.-meter

Analog indgang
X30/11
Analog indgang
X30/12

Analog indgang X42/1
Analog indgang X42/3
Analog indgang X42/5
Udvidet lukket slgjfe 1
Udvidet lukket slgijfe 2
Udvidet lukket slgjfe 3

Funktion:

Denne parameter angiver, hvilken af frekvensomformerens ind-
gange, der skal behandles som kilde til referencesignalet til
lukket slgjfe 1-styreenheden. Analog indgang X30/11 og analog
indgang X30/12 henviser til indgange pa det generelle I/0.

21-14 Udvidet 1 feedbackkilde

Option:

(01 *
(1]
(2]
(3]
(4]
(7]

(8]

[9]
[10]
[100]
[101]
[102]

Ingen funktion
Analog indgang 53
Analog indgang 54
Frekvensindgang 29
Frekvensindgang 33

Analog indgang
X30/11
Analog indgang
X30/12

Analog indgang X42/1
Analog indgang X42/3
Busfeedback 1
Busfeedback 2
Busfeedback 3

Funktion:

Denne parameter definerer, hvilken af frekvensomformerens
indgange der skal behandles som kilde til feedbacksignalet til
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lukket slgjfe 1-styreenheden. Analog indgang X30/11 og analog
indgang X30/12 henviser til indgange pa det generelle 1/0.

21-15 Udvidet 1-seetpunkt

Range: Funktion:

0,000 [-999999,999 - Seetpunktet bruges i lukket slgjfe som reference til sammenlig-
UdvPID 999999,999 ning af feedbackvaerdierne.

1En- UdvPID1Enhed]

hed*

21-17 Udvidet 1-reference [Enhed]

Range: Funktion:

0,000 [-999999,999 - Udlaesning af referenceveerdien for lukket slgjfe 1-styreenhe-
UdvPID 999999,999 den.

1En- UdvPID1Enhed]

hed*

21-18 Udvidet 1-feedback [Enhed]

Range: Funktion:

0,000 [-999999,999 - Udlaesning af feedbackvaerdien for lukket slgjfe 1-styreenhe-
UdvPID 999999,999 den.

1En- UdvPID1Enhed]

hed*

21-19 Ekst. 1-udgang [96]
Range: Funktion:

0%* [0-100%] Udlaesning af udgangsvaerdien for lukket slgjfe 1-styreenheden.

2.19.4. 21-2* Lukket slgjfe 1 PID

Konfigurerer lukket slgjfe 1 PID-styreenheden.

21-20 Udvidet 1-normal/inverteret styring

Option: Funktion:

[01*  Normal

[1] Inverteret Veelg Normal [0], hvis udgangen skal reduceres, nér feedback
er hgjere end referencen.

Veelg Inverteret [1], hvis udgangssignalet skal forgges, ndr
feedback er hgjere end referencen.

21-21 Udvidet 1-proportionalforstaerkning
Range: Funktion:

0.01* [0,00 = Ikke aktiv - Proportionalforsteerkningen angiver, hvor mange gange fejlen
10,00] mellem szetpunktet og feedbacksignalet skal anvendes.
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21-22 Udvidet 1-integrationstid

Range: Funktion:
10000,0 [0,01 - 10000,00 = Integratoren giver en tiltagende forstaerkning ved en konstant
0s* Ikke aktiv s] fejl mellem saetpunktet og feedbacksignalet. Integrationstiden

er den tid, integratoren skal bruge for at nd samme forst. som
proportionalforstaerkning.

21-23 Udvidet 1-differentieringstid

Range: Funktion:
0,00 s* [0,00 = Ikke aktiv - Differentiatoren reagerer ikke pd en konstant fejl. Den giver kun
10,00 s] en forstaerkning, nér feedback aendrer sig. Jo hurtigere feed-

back aendrer sig, desto kraftigere vil forstaerkningen fra diffe-
rentiatoren veere.

21-24 Udvidet 1-Diff. forsteerkningsgraense
Range: Funktion:

5.0* [1.0 - 50.0] Indstil graense for differentiatorforsteerkning (DG). DG vil gges
ved hurtige aendringer. Begreens DG for at opnd ren differen-
tiatorforstaerkning ved langsomme aendringer og konstant dif-
ferentiatorforsteerkning ved hurtige aendringer.

2.19.5. 21-3* Lukket slgjfe 2 reference/feedback

Konfigurerer udvidet lukket slgjfe 2-styreenhedsreference og -feedback.

21-30 Udvidet 2 ref.-/feedbackenhed
Option: Funktion:

Se par. 21-10 Udvidet 1 ref-/feedbackenhed, for at & flere op-
lysninger

21-31 Udvidet 2-minimumreference
Option: Funktion:

Se par. 21-11 Udvidet 1-minimumreference, for at fa flere op-
lysninger.

21-32 Udvidet 2-maksimumreference
Option: Funktion:

Se par. 21-12 Udvidet 1-maksimumreference, for at fa flere op-
lysninger.

21-33 Udvidet 2-referencekilde
Option: Funktion:

Se par. 21-13 Udvidet 1-referencekilde for at fa flere oplysnin-
ger.
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21-34 Udvidet 2-feedbackkilde

Option: Funktion:
Se par. 21-14 Udvidet 1-feedbackkilde for flere oplysninger.

21-35 Udvidet 2-saetpunkt

Option: Funktion:
Se par. 21-15 Udvidet 1-saetpunkt for flere oplysninger.

21-37 Udvidet 2-reference [Enhed]
Option: Funktion:
Se par. 21-17 Udvidet 1-reference [Enhed]for flere oplysninger.

21-38 Udvidet 2-feedback [Enhed]

Option: Funktion:
Se par. 21-18 Udvidet 1 feedback [Enhed] for flere oplysnin-
ger.

21-39 Udvidet 2-udgang [%0]

Option: Funktion:

Se par. 21-19 Udvidet 1-udgang [%/] for flere oplysninger.

2.19.6. 21-4* Lukket slgjfe 2 PID

Konfigurerer lukket slgjfe 2 PID-styreenheden.

21-40 Udvidet 2 normal/inverteret styring
Option: Funktion:

Se par. 21-20 Udvidet 1 normal/inverteret styring for flere op-
lysninger

21-41 Udvidet 2-proportionalforsteerkning

Option: Funktion:

Se par. 21-21 Udvidet 1-proportionalforstaerkning for flere op-
lysninger.

21-42 Udvidet 2-integrationstid
Option: Funktion:

Se par. 21-22 Udvidet 1 integrationstid for flere oplysninger.

21-43 Udvidet 2-differentieringstid

Option: Funktion:
Se par. 21-23 Udvidet 1-diifferentieringstid for flere oplysninger.
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21-44 Udvidet 2-diff. forsteerkningsgraense
Option: Funktion:

Se par. 21-24 Udvidet 1-diff. forstaerkningsgraense for flere op-
lysninger.

2.19.7. 21-5* Lukket slgjfe 3-ref./feedback

Konfigurerer udvidet lukket slgjfe 3-styreenhedsreference og -feedback.

21-50 Udvidet 3-reference/feedbackenhed
Option: Funktion:

Se par. 21-10 Udvidet 1-reference/feedbackenhed for flere op-
lysninger.

21-51 Udvidet 3-minimumreference

Option: Funktion:

Se par. 21-11 Udvidet 1-minimumreference for flere oplysnin-
ger.

21-52 Udvidet 3-maksimumreference

Option: Funktion:

Se par. 21-12 Udvidet 1-maksimumreference for flere oplysnin-
ger.

21-53 Udvidet 3-referencekilde
Option: Funktion:
Se par. 21-13 Udvidet 1-referencekilde for flere oplysninger.

21-54 Udvidet 3-feedbackkilde
Option: Funktion:
Se par. 21-14 Udvidet 1-feedbackkilde for flere oplysninger.

21-55 Udvidet 3-seetpunkt
Option: Funktion:
Se par. 21-15 Udvidet 1-seetpunkt for flere oplysninger.

21-57 Udvidet 3-reference [Enhed]
Option: Funktion:
Se par. 21-17 Udvidet 1-reference [Enhed]for flere oplysninger.

21-58 Udvidet 3-feedback [Enhed]
Option: Funktion:

Se par. 21-18 Udvidet 1 feedback [Enhed] for flere oplysnin-
ger.
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21-59 Udvidet 3-udgangssignal [26]
Option: Funktion:
Se par. 21-19 Udvidet 1-udgang [%/] for flere oplysninger.

2.19.8. 21-6* Lukket slgjfe 3-PID

Konfigurerer lukket slgjfe 3 PID-styreenheden.

21-60 Udvidet 3-normal/inverteret styring
Option: Funktion:

Se par. 21-20 Udvidet 1-normal/inverteret styring for flere op-
lysninger

21-61 Udvidet 3-proportionalforsteerkning

Option: Funktion:

Se par. 21-21 Udvidet 1-proportionalforstaerkning for flere op-
lysninger.

21-62 Udvidet 3-integrationstid
Option: Funktion:
Se par. 21-22 Udvidet 1-integrationstid for flere oplysninger.

21-63 Udvidet 3-differentieringstid
Option: Funktion:
Se par. 21-23 Udvidet 1-diifferentieringstid for flere oplysninger.

21-64 Udvidet 3-diff. forsteerkningsgreense

Option: Funktion:

Se par. 21-24 FEkst. 1-diff. forstaerkningsgraense for flere oplys-
ninger.

2.20. Hovedmenu - Applikationsfunktioner - FC 100 -
Gruppe 22

Denne gruppe indeholder de parametre, der bruges til overvégning af HVAC-applikationer.

22-00 Ekstern speerretimer

Range: Funktion:

0* [0 - 600 s] Kun relevant, hvis en af de digitale indgange i par. 5-1* er pro-
grammeret til £kstern spaerring [7]. Den eksterne spaerretimer
indfgrer en forsinkelse, efter at signalet er fjernet fra den digi-
tale indgang, der er programmeret til ekstern spaerring, far
reaktionen finder sted.
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2.20.1. 22-2* No Flow-registrering

VLT HVAC Drive indeholder funktioner til registrering af, hvorvidt systemets belastningsbetingelser
tillader standsning af motoren:

*Registrering af lav effekt

*Registrering af lav hastighed

Et af disse signaler skal vaere aktivt i et fastlagt tidsrum (No flow-forsinkelse par. 22-24), fgr den
valgte handling finder sted. De mulige handlinger omfatter (par. 22-23): Ingen handling, Advarsel,
Alarm, Sleep mode.

No Flow-registrering:

Denne funktion bruges til at registrere en No Flow-situation i pumpesystemer, hvor samtlige ven-
tiler kan lukkes. Kan bruges bade i forbindelse med styring med den integrerede PI-styreenhed i
VLT HVAC Drive og med en ekstern PI-styreenhed. Den faktiske konfiguration skal programmeres
i par. 1-00 Konfigurationstilstand.

Konfigurationstilstand for

- Integreret PI-styreenhed: lukket slgjfe
- Ekstern PI-styreenhed: dben slgjfe

T30HAZDS. 1L Lpftehgjdc TXEADAT

&
g

> X

No Flow-registrering er baseret pd maling af hastighed og effekt. Ved en given hastighed vil fre-
kvensomformeren beregne effekten ved no flow.

Denne sammenhaeng er baseret pd justering af to saet hastigheder og tilknyttet effekt ved No
Flow. Ved at overvage effekten er det muligt at registrere No Flow-tilstande i systemer med svin-
gende sugetryk, eller hvor pumpen har en flad karakteristik imod lav hastighed.

De to dataseet skal veere baseret p& mélinger af effekt ved ca. 50 % og 85 % af den maksimale
hastighed med ventilen eller ventilerne lukket. Dataene programmeres i par. 22-3*. Det er ogsd
muligt at kare en Lav effekt auto-opszetning (par. 22-20), som automatisk gennemgar idriftsaet-
ningsprocessen, og som ogsd automatisk lagrer de mélte data. Frekvensomformeren skal vaere
indstillet til Aben slgife i par. 1-00 Konfigurationstilstand, n&r den automatiske opszetning gen-
nemfgres (Se No Flow-justering par. 22-3%*).

Hvis den integrerede PI-styreenhed skal anvendes, skal der gennemfgres No Flow-
. justering, fgr PI-styreenhedens parametre indstilles!
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Registrering af lav hastighed:

Registrering af lav hastighed afgiver et signal, hvis motoren kgrer med min. hastighed som defi-
neret i par. 4-11 eller 4-12, Motor, lav greense. Handlingerne svarer til No Flow-registrering
(individuel udveelgelse er ikke mulig).

Brugen af registrering af lav hastighed begraenser sig ikke til systemer med No Flow-situationer,
men kan ogsé finde sted i systemer, hvor drift med min.-hastighed muligggr standsning af mo-
toren, indtil belastningen kraever en hastighed, som overstiger min.-hastigheden, f.eks. systemer
med ventilatorer og kompressorer.

I I pumpesystemer skal det sikres, at mindstehastigheden i par. 4-11 eller 4-12 er sat
tilstraekkeligt hgjt med henblik pd registreringen, da pumpen kan kare med ganske
@  hoj hastighed, selv om ventilerne er lukkede.

Ter pumpe-registrering:

No Flow-registrering kan ogsd bruges til at konstatere, om pumpen er Igbet tar (lavt stremforbrug,
hgj hastighed). Kan anvendes bdde sammen med den integrerede PI-styreenhed og en ekstern
PI-styreenhed.

Betingelsen for Tgr pumpe-signalet:

- Strgmforbrug under No Flow-niveauet

0g

- Pumpen kgrer med maks. hastighed eller maks. reference dben slgjfe, afhaengigt af hvad
der er lavest.

Signalet skal veere aktivt i et defineret tidsrum ( 7ar pumpe-forsinkelse par. 22-27), fgr den valgte
handling finder sted.
Mulige handlinger, der kan vaelges (par. 22-26):

- Advarsel
- Alarm

No Flow-registrering skal vaere aktiveret (par. 22-23 No Flow-funktion) og idriftsat (par. 22-3*

Ingen effektjustering).
22-20 Lav effekt autoopsaetning
Option: Funktion:
[0] *  Deaktiveret
[1] Aktiveret N&r automatikken er Aktiveret, aktiveres en automatisk opsaet-

ningssekvens, der automatisk indstiller hastigheden til ca. 50 og
85 % af den nominelle motorhastighed (par. 4-13/14 Motorha-
stighed, haj graense). Ved disse to hastigheder males og lagres
strgmforbruget automatisk.

Fgr aktivering af automatisk opsaetning:

1. Luk ventilen eller ventilerne for at etablere en no flow-
tilstand

2.  Frekvensomformeren skal vaere indstillet til &ben slgjfe
(par. 1-00 Konfigurationstilstand).
Bemeerk, at det ogsé er vigtigt at indstille par. 1-03
Momentkarakteristik.

NB!
Automatisk opsaetning skal udfares, nér systemet
har ndet den normale driftstemperatur!
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NB!

Det er vigtigt at par. 4-13/14 Motorhastighed, haj
graense er indstillet motorens maks. driftshastig-
hed!

Det er vigtigt at gennemfgre den automatiske op-
seetning, fgr den integrerede PI-styreenhed kon-
figureres, da indstillingerne nulstilles ved skift il
dben slgjfe i par. 1-00, Konfigurationstilstand.

NB!
Udfar justeringen med de samme indstillinger i
Momentkarakteristik, par. 1-03 som for driften ef-

ter justeringen.
22-21 Registrering af lav effekt
Option: Funktion:
[0] *  Deaktiveret
[1] Aktiveret Hvis funktionen indstilles til Aktiveret, skal ibrugtagningen af

registrering af lav effekt udfgres for at indstille parametrene i
gruppe 22-3* med henblik pa korrekt drift!

22-22 Registrering af lav hastighed

Option: Funktion:
[0] *  Deaktiveret
[1] Aktiveret Veelg aktiveret for at registrere situationer, hvor motoren ar-

bejder med en hastighed som defineret i par 4-11 eller 4-12
Motor, lav graense.

22-23 No Flow-funktion

Option: Funktion:
[0] *  Deaktiveret

[1] Sleep mode

[2] Advarsel

[3] Alarm Faelles handlinger for registrering af lav effekt og registrering af
lav hastighed (individuel udveelgelse er ikke mulig).
Advarsel: Meddelelser i lokalbetjeningspanelets display (hvis
monteret) og/eller signal via en relseudgang eller digital ud-
gang.
Alarm: Frekvensomformeren tripper, og motoren forbliver
standset, indtil den nulstilles.

22-24 No Flow-forsinkelse

Range: Funktion:
10 sek.* [0 - 600 sek.] Indstil det tidsrum, hvori lav effekt/lav hastighed skal forblive
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registreret for at aktivere handlingssignalet. Hvis registreringen
forsvinder, fgr timeren udlgber, nulstilles timeren.

22-26 Tgr pumpe-funktion

Option: Funktion:

[0] * Deaktiveret

[1] Advarsel

[2] Alarm Registrering af lav effekt skal vaere Aktiveret (par. 22-21) og

ibrugtaget (med enten par. 22-3* No Flow-effektjustering, eller
Auto-opsaetning, par. 22-20), for at Tgr pumpe-registrering kan
bruges.

Advarsel: Meddelelser i lokalbetjeningspanelets display (hvis
monteret) og/eller signal via en relseudgang eller digital ud-
gang.

Alarm: Frekvensomformeren tripper, og motoren forbliver
standset, indtil den nulstilles.

22-27 Tgr pumpeforsinkelse

Range: Funktion:
60 sek.* [0 - 600 sek.] Definerer i hvor lang tid Tgr pumpe-tilstanden skal vaere aktiv,

fgr der aktiveres en advarsel eller alarm

2.20.2. 22-3* No Flow-effektregulering

Reguleringssekvens, hvis der ikke veelges Auto-opsaetning i par. 22-20:

1.
2.
3.

Luk hovedventilen for at afbryde gennemstrgmningen
Kgr med motoren, indtil systemet har ndet normal driftstemperatur

Tryk pd Hand On-knappen p& LCP-betjeningspanelet, og juster hastigheden til ca. 85 %
af den nominelle hastighed. Noter den praecise hastighed

Afles effektforbruget, enten ved at kontrollere den faktiske strgm i datalinjen i LCP-
betjeningspanelet eller ved at kalde par. 16-10 eller 16-11 Strom, i hovedmenuen. Noter
effektudlaesningen

Juster hastigheden til ca. 50 % af den nominelle hastighed. Noter den praecise hastighed

Aflaes effektforbruget, enten ved at kontrollere den faktiske strgm i datalinjen i LCP-
betjeningspanelet eller ved at kalde par. 16-10 eller 16-11 Strerm, i hovedmenuen. Noter
effektudlaesningen

Programmer de benyttede hastigheder i par. 22-32/22-33 og par. 22-36/37
Programmer de tilknyttede effektveerdier i par. 22-34/35 og par. 22-38/22-39
Skift tilbage ved hjeelp af Auto On eller Off

NB!
Indstil par. 1-03 Momentkarakteristik, fgr justeringen finder sted.
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22-30 No Flow-effekt
Range: Funktion:
[Afhzaenger af den re- Udlaesning af den beregnede No Flow-effekt ved faktisk hastig-

gistrerede effektstgr- hed. Hvis effekten falder til displayvaerdien, vil frekvensomfor-
relse ved No Flow] meren betragte situationen som en No Flow-situation.

22-31 Effektkorrektionsfaktor

Range: Funktion:

100% [1-400%] Foretag korrektioner af den beregnede effekt ved No Flow-re-
gistrering (se par. 22-30).
Hvis No Flow registreres, skal indstillingen forgges til over
100%. Hvis No Flow imidlertid ikke registreres, skal indstillingen
mindskes.

22-32 Lav hastighed [O/MIN]

Range: Funktion:

0 O/MIN[0,0 - par. 4.13 (Mo- Skal anvendes, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed, er ind-
torhastighed, hgj stillet til O/MIN (parameteren er ikke synlig, hvis Hz er valgt).
greense)] Indstiller den benyttede hastighed til 50 %-niveauet.

Denne funktion bruges til lagring af de vaerdier, der er ngdven-
dige til justering af No Flow-registrering.

22-33 Lav hastighed [Hz]
Range: Funktion:

0 Hz* [0,0 - par. 4-14 (Mo- Skal bruges, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed, er indstillet
torhastighed, hgj til Hz (parameteren er ikke synlig, hvis der er valgt O/MIN).
greense)] Indstiller den benyttede hastighed til 50 %-niveauet.

Funktionen bruges til lagring af veerdier, der skal bruges for at
indstille No Flow-registreringen.

22-34 Lav hastighedseffekt [kW]
Range: Funktion:

o* [0,0 - par. 22-38] Skal anvendes, hvis par. 0-03 Regionale indstillinger, er indstillet
til International (parameteren er ikke synlig, hvis Nordamerika
er valgt).

Indstiller effektforbruget ved 50 %-hastighedsniveauet.
Denne funktion bruges til lagring af de veerdier, der er ngdven-
dige til justering af No Flow-registrering.

22-35 Effekt, lav hastighed [hk]

Range: Funktion:

0% [0,0 - Par. 22-39] Skal anvendes, hvis par. 0-03 Regionale indstillinger, er indstillet
til Nordamerika (parameter er ikke synlig, hvis der valgt Inter-
national).

Indstiller effektforbruget ved 50 %-hastighedsniveauet.
Denne funktion bruges til lagring af de vaerdier, der er ngdven-
dige til justering af No Flow-registrering.
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22-36 Hgj hastighed [O/MIN]

Range: Funktion:

0 0O/[0,0 - par. 4-13 (Mo- Skal anvendes, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed, er ind-
MIN*  torhastighed, hgj stillet til O/MIN (parameteren er ikke synlig, hvis Hz er valgt).
graense)] Indstiller den benyttede hastighed til 85 %-niveauet.
Funktionen bruges til lagring af veerdier, der skal bruges for at

indstille No Flow-registreringen.

22-37 Hgj hastighed [Hz]

Range: Funktion:

0Hz* T[] Skal bruges, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed, er indstillet
til Hz (parameteren er ikke synlig, hvis der er valgt O/MIN).
Indstiller den benyttede hastighed til 85 %-niveauet.
Funktionen bruges til lagring af veerdier, der skal bruges for at
indstille No Flow-registreringen.

22-38 Hgj hastighedseffekt [kW]

Range: Funktion:
0* [0,0 - Maks. motoref- Skal anvendes, hvis par. 0-03 Regionale indstillinger, er indstillet
fekt] til International (parameteren er ikke synlig, hvis Nordamerika
er valgt).

Indstiller effektforbruget ved 85 %-hastighedsniveauet.
Denne funktion bruges til lagring af de vaerdier, der er ngdven-
dige til justering af No Flow-registrering.

22-39 Effekt, hgj hastighed [hk]

Range: Funktion:
0* [0,0 - Maks. motoref- Anvendes, hvis par. 0-03 Regionale indstillinger, er indstillet til
fekt] Nordamerika (parameteren er ikke synlig, hvis der er valgt In-

ternational).

Indstiller effektforbruget ved 85 %-hastighedsniveauet.

Denne funktion bruges til lagring af de vaerdier, der er ngdven-
dige til justering af No Flow-registrering.

2.20.3. 22-4* Sleep mode

Hvis belastningen pa systemet muligggr standsning af motoren, og belastningen overvdges, kan
motoren standses ved at aktivere funktionen Sleep mode. Dette er ikke en normal Stop-komman-
do. Motoren rampes ned til 0 O/MIN, og den magnetiseres ikke leengere. I sleep mode overvéges
bestemte tilstande for at finde ud af, hvorndr der igen er belastning pa systemet.

Sleep mode kan aktiveres enten via Registrering af lav effekt/registrering af lav hastighed (skal
programmeres via parametrene for Registrering af lav effekt, se signal-flow-diagrammet i para-
metergruppe 22-2*%, No Flow-detection) eller via et eksternt signal pafert en af de digitale
indgange (skal programmeres via parametrene til konfiguration af de digitale indgange, par. 5-1*
valg af sleep mode).

Denne handling finder sted ved en fremkant for det pafarte eksterne signal med det formdl at
anvende en elektromekanisk flowswitch til at registrere en No Flow-tilstand og aktivere sleep mode
(i modsat fald vil frekvensomformeren aldrig g& ud af sleep mode igen, fordi signalet ville veere
fast tilsluttet).
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Hvis par. 25-26, Udkobling ved No Flow, er indstillet til Aktiveret (se den separate VLT® HVAC
Drive Programming guide, MG.11.Cx.yy), vil aktiveringen af sleep mode pafare en kommando pa
kaskadestyreenheden (hvis den er aktiveret) til pdbegyndelse af udkobling af falgepumperne (fast
hastighed), fgr hovedpumpen standses (variabel hastighed).

N&r der skiftes til sleep mode, viser den nederste linje i lokalbetjeningspanelet sleep mode.

Se o0gsa signaldiagrammet i afsnit 22-2* No Flow-registrering.
Funktionen sleep mode kan bruges pa tre forskellige mader:

1) Systemer, hvor den integrerede PI-styreenhed bruges til at kontrollere tryk eller temperatur,
f.eks. trykforggelsessystemer med trykfeedbacksignal, der sendes til frekvensomformeren fra en
tryktransducer. Parameter 1-00, Konfigurationstilstand, skal vaere indstillet til Lukket slgjfe, og PI-
styreenheden skal veere konfigureret til de gnskede reference- og feedbacksignaler.

Eksempel: Boost-system.

1 Ty 1308AZ57.10

frer A four (Frekvens)

Hvis No Flow registreres, vil frekvensomformeren forgge ssetpunktet for trykket for at sikre et
svagt overtryk i systemet (trykforggelse skal indstilles i par. 22-45, Saetpunkt boost).
Feedbacksignalet fra tryktransduceren overvdges, og nér dette tryk er faldet med en fastlagt pro-
centdel under det normale saetpunkt for trykket (Pset), ramper motoren op igen, og trykket
kontrolleres med henblik pd opndelse af den satte vaerdi (Pset).
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2) I systemer, hvor trykket eller temperaturen styres af en ekstern PI-styreenhed, kan wake up-
betingelserne ikke baseres pé feedback fra tryk-/temperatur-transduceren, da saetpunktet ikke er
kendt. I eksemplet med boost-systemet er det gnskede tryk, Pset, ikke kendt. Par. 1-00 Konfigu-
rationstilstand skal vaere indstillet til Aben slgjfe.
Eksempel: Boost-system.

P (Tryk)

1308AZD8.10

frer | fou (Frekvens) H

\fkw Sfour
T,

—_——

|

h

|

1 ! four
—+

Tid

v
No/Low Flow H Sleep-tilstand o
detekteret aktiveret .

Hvis der registreres lav effekt eller lav hastighed, standses motoren, men referencesignalet (fref)
fra den eksterne styreenhed overvages fortsat, og pa grund af det lave tryk, der er opstdet, vil
styreenheden forgge referencesignalet for at opbygge tryk. N&r referencesignalet har ndet en
fastlagt veerdi, fwake, Starter motoren.

Hastigheden indstilles manuelt med et eksternt referencesignal (fjernreference). Indstillingerne
(par. 22-3*) til justering af No Flow-funktionen, skal have standardvaerdierne.

Konfigurationsmuligheder, oversigt:

sted.

Intern PI-styreenhed Ekstern PI-styreenhed eller manu-
(Par. 1-00: lukket slgijfe) el styring
(Par. 1-00: dben slgjfe)
Sleep mode Wake up Sleep mode Wake up
No Flow-registrering |Ja Ja (undtagen
(kun pumper) manuel indstil-
ling af hastig-
hed)
Registrering af lav(Ja Ja
hastighed
Eksternt signal Ja Ja
Tryk/temperatur Ja Nej
(sender tilsluttet)
Udgangsfrekvens Nej Ja
NB!

Sleep mode er ikke aktiv, ndr lokal reference er aktiv (indstil hastigheden manuelt
ved hjeelp af pileknapperne p& LCP-betjeningspanelet). Se par. 3-13 Reference-

Virker ikke i Hand-mode Autoopszetning i dben slgjfe skal udfgres, fgr indstilling af
indgang/udgang i lukket slgjfe.
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22-40 Minimumkgretid

Range: Funktion:

10s* [0-600 s] Indstiller den @nskede mindste kgretid for motoren efter en
startkommando (digital indgang eller bus), fgr der skiftes til
sleep mode.

22-41 Min. Sleep-tid

Range: Funktion:

10s* [0-600 s] Indstiller den gnskede mindstetid for opretholdelse af sleep mo-
de. Dette tilsideszetter eventuelle wake up-betingelser.

22-42 Wake up-hastighed [O/MIN]
Range: Funktion:

[par. 4-11 (Motorha- Skal anvendes, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed, er ind-
stighed, lav graense) - stillet til O/MIN (parameteren er ikke synlig, hvis Hz er valgt).
Par. 4-13 (Motorha- Ma& kun anvendes, hvis par. 1-00 Konfigurationstilstand, er ind-
stighed, hgj graense)] stillet til Aben slgjfe, og hastighedsreferencen pé&fares af en
ekstern styreenhed.
Indstiller den referencehastighed, hvorved sleep mode skal an-
nulleres.

22-43 Wake up-hastighed [Hz]

Range: Funktion:

[Par. 4-12 (Motorha- Skal anvendes, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed, er ind-
stighed, lav graense) - stillet til Hz (parameter ikke synlig, hvis der er valgt O/MIN). Skal
Par. 4-14 (Motorha- kun anvendes, hvis par. 1-00 Konfigurationstilstand, er indstillet
stighed, hgj graense)] til Aben slgife, og hastighedsreference p&fares af en ekstern
styreenhed, der styrer trykket.
Indstiller den referencehastighed, hvorved sleep mode skal an-
nulleres.

22-44 Wake-up-ref./feedbackforskel

Option: Funktion:

[10%] * 0-100% Skal kun anvendes, hvis par. 1-00 Konfigurationstilstand er ind-
stillet til Lukket slgjfe, og den integrerede PI-styreenhed bruges
til at kontrollere trykket.

Indstiller det tilladte trykfald i procent af seetpunktet for trykket
(Pset), fgr sleep mode annulleres.

NB!

Ved brug i applikationer, hvor den integrerede PI-styring er indstillet til inverteret
styring (f.eks. kgletdrnsapplikationer) i par. 20-71 PID, Normal/inverteret styring,
tilfgjes vaerdien i par. 22-44 automatisk.
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22-45 Seetpunkt-boost

Range: Funktion:

0%%* [-100% - +100%] Skal kun anvendes, hvis par. 1-00 Konfigurationstilstand, er ind-
stillet til Lukket slgjfe, og den integrerede PI-regulering benyt-
tes. I systemer med f.eks. konstant trykstyring er det en fordel
at gge trykket i systemet, fgr motoren standses. Herved for-
laenges det tidsrum, hvori motoren er standset, og hyppige
starter/standsninger undgas.

Indstil det gnskede overtryk/den gnskede overtemperatur i pro-
cent af saetpunktet for trykket (Pset)/temperaturen, fgr der
skiftes til Sleep mode.

Hvis der indstilles for 5 %, bliver boost-trykket Pset*1.05. De
negative vaerdier kan bruges til f.eks. kgletérnsstyring, hvor der
er brug for en negativ sendring.

22-46 Maks. boost-tid

Range: Funktion:

60 sek.* [0 - 600 sek.] Skal kun anvendes, hvis par. 1-00 Konfigurationstilstand, er ind-
stillet til Lukket slgjfe, og den integrerede PI-styreenhed benyt-
tes til at kontrollere trykket.

Indstil det maksimale tidsrum, hvori boost-tilstand skal vaere
tilladt. Hvis det fastlagte tidsrum overskrides, skiftes der til sleep
mode, og der ventes ikke p8, at det satte boost-tryk nés.

2.20.4. 22-5* Slut pa kurve

Slut p& kurve-betingelserne forekommer, ndr en pumpe yder et for stort volumen til at sikre det
indstillede tryk. Dette kan forekomme, hvis der opstdr en utaethed i fordelingsrarsystemet efter
pumpen, hvilket f&r driftspunktet ned til enden af pumpekarakteristikken, der er gyldig for den
maksimale hastighed, der er indstillet i par. 4-13 eller 4-14 Motorhastighed, haj graense. Hvis
feedbacksignalet er lavere end 97,5 % af seetpunktet for det gnskede tryk for et angivet tidsrum
(par. 22-51 Slut p& kurve-forsinkelse), og pumpen kgrer med maksimumhastigheden i par. 4-13
eller 4-14 Motorhastighed, haj graense, finder funktionen i par. 22-50 S/ut p& kurve-funktion sted.
Hvis kaskadestyreenheden anvendes, skal samtlige pumper kgre, for at Slut pa kurve-funktionen
kan aktiveres. Det er muligt at f& et signal p& en af de digitale udgange ved at veelge Slut pa kurve
[192] i par. 5-3* Digitale udgange og/eller par. 5-4* Relaeer. Signalet vil vaere til stede, nér en
Slut p& kurve-tilstand forekommer, og valget i par. 22-50 Slut p& kurve-funktion er forskellig fra
Deaktiveret. Slut p8 kurve-funktionen kan kun bruges ved betjening af den indbyggede PID-sty-
reenhed (lukket slgijfe i par. 1.00, Konfigurationstilstand).

22-50 Slut pa kurve-funktion

Option: Funktion:
[0] *  Deaktiveret

[1] Advarsel

[2] Alarm Ikke aktiv[0]: Slut pad kurve-overvagning er deaktiveret
Advarse/[1]: Der vises en advarsel i displayet [W94].
Alarm [2]: Der vises en alarm, og frekvensomformeren tripper.
Der vises en meddelelse [A94] i displayet.

Vigtigt: Ved brug af kaskadestyreenheden pévirkes konstant-
hastighedspumperne ikke af Slut pa kurve-funktionen og fort-
seetter med at kgre.
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22-51 Slut pa kurveforsinkelse

Range: Funktion:

10s* [0-600 s] N&r der registreres en Slut pa kurve-tilstand, aktiveres en timer.
N&r den tid, der er indstillet i denne parameter, udlgber, og Slut
pd kurve-tilstanden har vaeret konstant i hele perioden, aktive-
res den funktion, der er indstillet i par. 22-50 Slut p& kurve-
funktion. Hvis tilstanden forsvinder, inden timeren udlgber,
nulstilles timeren.

2.20.5. 22-6* Kilrembrudsregistrering

Kilrembrudsregistreringen kan bruges bade i systemer med 3ben og lukket slgjfe til pumper, ven-
tilatorer og kompressorer. Hvis det ansldede motormoment ligger under momentveerdien for
kilrembrud (par. 22-61), og frekvensomformerens udgangsfrekvens er over eller lig med 15 Hz,
udfgres kilrembrudsfunktionen (par. 22-60)

22-60 Kilrembrudsfunktion

Option: Funktion:
[0] *  Deaktiveret
[1] Advarsel

[2] Trip Veelger den handling, der skal udfgres i tilfeelde af registrering
af kilrembrudstilstanden

22-61 Kilrembrudsmoment

Range: Funktion:
10%* [0 - 100%] Angiver kilrembrudsmoment som en procentdel af det nominelle
motormoment.

22-62 Kilrembrudsforsinkelse

Range: Funktion:

10s* [0-600 s] Angiver det tidsrum, hvori kilrembrudstilstand skal vaere aktiv,
for at den handling, der er valgt i Kilrembrudsfunktion par.
22-60, udfgres.

2.20.6. 22-7* Kortslutningsbeskyttelse

Ved styring af kalemiddelkompressorer vil der ofte veere behov for at begraense antallet af starter.
En made at ggre dette pd er at sikre en mindste driftstid (tid mellem start og stop) og et mindste
interval mellem starter.

Det betyder, at enhver normal stopkommando kan tilsideszettes af funktionen Min. karetid (par.
22-77), og at enhver normal startkommando (Start/Jog/Fastfrys) kan tilsidesaettes af funktionen
Interval mellem starter (par. 22-76).

Ingen af de to funktioner er aktive, hvis tilstandene Hand On eller Off er aktiveret via LCP. Hvis
der vaelges Hand Oneller Off, nulstilles de to timere til 0 og begynder ikke at tzelle, fagr der trykkes
pd Auto, og der péfgres en aktiv startkommando.
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22-75 Kort cyklusbeskyttelse

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret Deaktiveret[0]: Timeren, der er indstillet i Znterval mellem star-

ter, par. 22-76, er deaktiveret.

Aktiveret [1]: Timeren, der er indstillet i Znterval mellem star-
ter, par. 22-76, er aktiveret.

22-76 Interval mellem starter
Range: Funktion:
0s* [0 - 3600 s] Indstiller det gnskede mindste tidsrum, der skal forlgbe mellem

to starter. Enhver normal startkommando (Start/Jog/Fastfrys)
tilsideseettes, indtil timeren er udlgbet.

22-77 Minimumkgretid
Range: Funktion:

0 s* [0 - par. 22-76] Indstiller det tidsrum, der @gnskes som minimumkgretid efter en
normal startkommando (Start/Jog/Fastfrys). Enhver normal
stopkommando ignoreres, indtil det fastlagte tidsrum er forlg-
bet. Timeren begynder at tzelle efter en normal startkommando
(Start/Jog/Fastfrys).

Timeren tilsidesaettes af kommandoerne Frilgb (inverteret) eller
Ekstern spaerring.

NB!
Fungerer ikke i kaskade-tilstand.

2.20.7. 22-8* Flow-kompensation
I nogle tilfaelde er det ikke muligt at placere en tryktransducer ved et fjernpunkt i systemet, og
den kan udelukkende placeres tzet pd ventilator-/pumpetrykstudsen. Flow-kompensation fungerer
ved at tilpasse saetpunktet i henhold til udgangsfrekvensen, som naesten er proportionel med flow,

derved kompenseres der for stgrre tab ved hgjere flow-hastigheder.

Hpesien (kraevet tryk) er saetpunktet for frekvensomformerens lukket slgijfe (PI)-drift og indstilles
til lukket slgjfe-drift uden flow-kompensation.

Det anbefales at anvende slipkompensation og O/MIN som enhed.
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130BA383.10

NB!

N&r der anvendes flow-kompensation sammen med kaskadestyreenheden (para-
metergruppe 25), vil det faktiske saetpunkt ikke vaere afhaengig af hastigheden men
af antal pumper, der indkobles. Se nedenfor:

H (hoved)

A
HDESIGN
Seetpunkt |~~~ T T ]

130BA547.10

Hu
P22-87

1 2 3
Antal pumper

Der findes to metoder, som kan anvendes, afhaengigt af, hvorvidt hastigheden ved systemde-
signpunktet er kendt eller €;j.

Det anvendte parameter- Hast!ghed ved Hast!ghed ved Kaskadesty-

nummer Designpunkt Designpunkt reenhed
KENDT UKENDT

Flow-kompensation, 22-80 + + +

Kvadratlinezer kurveapproksime- + + +

ring, 22-81

Beregning af arbejdspunkt, + + )

22-82

Hastighed ved No Flow, + + )

22-83/84

Hastighed ved designpunkt, + ) )

22-85/86

Tryk ved No Flow, 22-87 + + +

Tryk ved nominel hastighed, ) + )

22-88

Flow ved designpunkt, 22-89 - + -

Flow ved nominel hastighed, ) + )

22-90
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22-80 Flow-kompensering

Option:
[0] * Deaktiveret

[1] Aktiveret

Funktion:
[0] Deaktiveret : Seetpunktskompensering ikke aktiv.
[1] Aktiveret: Seetpunktkompensering er aktiv. Ved at aktivere

denne parameter muligggres en flow-kompenseret saetpunkts-
handling.

22-81 Kvadratlineaer kurveapproksimering

Range:
100%* [ 0 — 100 %]

Funktion:

Eksempel 1:

Justering af denne parameter ggr det muligt at tilpasse styring-
kurvens form.

0 = Lineser

100 % = Ideel form (teoretisk).

H (hoved)
A

Kontrolkurve

1308A388.11

Q (ﬂ;w‘,

22-82 Beregning af arbejdspunkt

Option:
[0] * Deaktiveret

[1] Aktiveret

Funktion:

Deaktiveret [0]. Beregning af arbejdspunkt ikke aktiv. Skal an-
vendes, hvis hastigheden ved designpunkt er kendt (se tabellen
ovenfor).

Aktiveret [1]: Beregning af arbejdspunkt er aktiv. Ved at akti-
vere denne parameter muligggres en beregning af det ukendte
systemdesignarbejdspunkt ved hastighed p& 50/60 hz pa bag-
grund af de indgangsdata, der er indstillet i par. 22-83/84,
22-87, 22-88, 22-89 og 22-90

Eksempel 1: Hastigheden ved systemdesignarbejdspunkt er
kendt:
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H (hoved) =
A g
g

H DESIGN

Seetpunkt]

Hun |

P22-83/

p22-84 Kontrolkurve z

P22-87 \

Du finder punkt A, systemdesignarbejdspunktet, ved at lsese
tveers hen over siden fra Hoesien-punktet og Qpesien-punktet.
Pumpekarakteristikken ved dette punkt skal identificeres og den
tilknyttede hastighed skal programmeres. Ved at lukke ventiler-
ne og justere hastigheden indtil Huin opnds, kan hastigheden
ved No Flow-punktet identificeres.

Justering af par. 22-81 Kvadratlineaer kurveapproksimering ggr
det derefter muligt at justere kontrolkurvens form uendeligt.

Eksempel 2:

Hastighed ved systemdesignarbejdspunkt er ikke kendt: I til-
faelde, hvor hastigheden ved systemdesignpunkt er ukendt, skal
der bestemmes et andet punkt p& referencekurven ved hjeelp
af dataarket. Ved at kigge pd kurven for den nominelle hastig-
hed og indtegne designtrykket (Hpesien, punkt C) kan flow ved
det tryk Qratep bestemmes. P& samme méde kan trykket Hp ved
designflow bestemmes ved at indtegne det flow (Qoesien, punkt
D). Nar disse to punkter pd pumpekurven og Hviv er kendt som
beskrevet ovenfor, kan frekvensomformeren beregne referen-
cepunkt B og derved indtegne styringskurven, som ogsd vil
omfatte systemdesignarbejdspunkt A.

Hyommel £ — s — -

P22-88

H DESIGN
Seetpunktt— ' —+— — — ————

H i

P22-83/ |

P22-84
pP22-87

H (hoved)
A

130BA387.11

Kontrolkurve

Qpesion dNOMINEL Q (flow’
P22-89  P22-90

22-83 Hastighed ved No Flow [O/MIN]

Range:

300 O/[0-Veerdi

MIN*

22-85]

af

Funktion:
par.
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Oplgsning 1 O/MIN.

Motorens hastighed, hvorved der opnas et flow pa nul og et mi-
nimumtryk pd Hwmmn , skal her angives i O/MIN. Derudover kan
hastigheden ogsd angives i Hz i par. 22-84 Hastighed ved No
Flow [Hz]. Hvis man beslutter at anvende O/MIN. i par. 0-02,
skal par. 22-85 Hastighed ved designpunkt [O/MIN] ogsd an-
vendes. Denne veerdi bestemmes ved at lukke ventilerne og
reducere hastigheden indtil den mindste hastighed Hwin opnés.

22-84 Hastighed ved No Flow [Hz]

Range: Funktion:

10 Hz* [0 - Veerdi af par.
22-86]

Oplgsning 0,033 Hz.

Motorhastigheden, ved hvilken flow er endelig standset og mi-
nimumtrykket Hviv opnds, skal angives her i Hz. Ligeledes kan
hastigheden i O/MIN angives i par. 22-83 Hastighed ved No Flow
[O/MIN]. Hvis det er blevet besluttet at anvende Hz i par. 0-02
ber par. 22-86 Hastighed ved designpunkt [Hz] ogsd anvendes.
Denne veerdi bestemmes ved at lukke ventilerne og reducere
hastigheden indtil den mindste hastighed Hvin opnas.

22-85 Hastighed ved designpunkt [O/MIN]

Range: Funktion:

1500 O/ [0 - 60,000]
MIN.*

Oplgsning 1 O/MIN.

Kun synlig ndr par. 22-82 Beregning af arbejdspunkt er indstillet
til Deaktiver. Motorhastigheden ved hvilken systemdesignar-
bejdspunkter opnas skal angives her i O/MIN. Hastigheden kan
0gsa angives i Hz i par. 22-86 Hastighed ved designpunkt [Hz].
Hvis det er blevet besluttet at anvende O/MIN i par. 0-02, bgr
par, 22-83 Hastighed ved No Flow [O/MIN] ogsd anvendes.

22-86 Hastighed ved designpunkt [Hz]

Range: Funktion:
50 Hz* [0 - 1000 Hz]
Oplgsning 0,033 Hz.

Kun synlig ndr par. 22-82 Beregning af arbejdspunkt er indstillet
til Deaktiver. Angiv her den motorhastigheden i Hz, hvorved sy-
stemdesignarbejdspunktet opnas. Hastigheden i O/MIN kan al-
ternativt angives i par. 22-85 Hastighed designpunkt [O/MIN.]
Hvis det er blevet besluttet at anvende Hz i par. 0-02, bgr par.
22-83 Hastighed ved No Flow [Hz] ogsd anvendes.
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22-87 Tryk ved No Flow-hastighed
Range: Funktion:

0 refe-[0 - 999999.999]
rence/

feed-

backen-

heder*

Angiv trykket Hwin, der svarer til hastighed ved No Flow i refe-
rence/feedbackenheder.

22-88 Tryk ved nominel hastighed
Range: Funktion:

0 Refe-[0 - 999999.999]

rence/

Feed-

backen-

heder*
Angiv den veerdi, der svarer til Tryk ved nominel hastighed i
reference/feedbackenheder. Denne veerdi kan defineres ved
hjzelp af pumpens datablad.

22-89 Flow ved designpunkt

Range: Funktion:
0* [0 - 999999.999]

Angiv den veerdi, der svarer til flow ved designpunkt. Ingen en-
heder er pdkreevede.
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2.21. Hovedmenu - Tidsbaserede Funktioner - FC 100 -
Gruppe 23

2.21.1. Tidsindstillede handlinger, 23-0*

Brug Tidsindstillede handlingeri forbindelse med handlinger, der skal udfgres dagligt eller ugent-
ligt, f.eks. forskellige referencer for arbejdsdage/fridage. Der kan programmeres op til 10 tids-
indstillede handlinger i frekvensomformeren. Den tidsindstillede handlings nummer veaelges pé
listen, ndr parametergruppe 23-0* indtastes fra LCP-betjeningspanelet. Par. 23-00 — 23-04 hen-
viser efterfglgende til den tidsindstillede handlings nummer. Hver enkelt tidsindstillet handling er
opdelt i AKTIVERET-tid og DEAKTIVERET-tid, hvorunder to forskellige handlinger kan udfgres.

NB!
Uret (parametergruppe 0-7*) skal veere stillet korrekt, for at tidsindstillede handlin-
ger fungerer korrekt.

23-00 AKTIVERET-tid

Array [10]

00:00:0 [00:00:00 —23:59:59] Indstiller AKTIVERET-tiden for den tidsstyrede handling.
0*

NB!

Frekvensomformeren har ingen backup til urfunk-
tionen, og indstillingerne for dato/klokkeslaet vil
blive nulstillet til standardvaerdierne (2000-01-01
00:00) efter en nedlukning, medmindre der er
monteret et realtidsurmodul med backup. I par.
0-79 Urfeji, er det muligt at programmere en af-
givelse af en advarsel i tilfeelde af, at uret ikke er
indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

23-01 AKTIVERET-handling

Array [10]

[0] *  DEAKTIVERET

[1] Ingen handling

[2] Veelg opsaetning 1
[3] Veelg opsaetning 2
[4] Veelg opseetning 3
[5] Veelg opseaetning 4
[10] Veelg preset-ref. 0
[11] Veelg preset-ref. 1
[12] Veelg preset-ref. 2
[13] Veelg preset-ref. 3
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[14]
[15]
[16]
[17]
(18]
[19]
[22]
[23]
[24]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
[31]
[32]

[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]

(73]
[74]

Veelg preset-ref. 4
Veelg preset-ref. 5
Veelg preset-ref. 6
Veelg preset-ref. 7
Veelg rampe 1
Veelg rampe 2
Kar

Kar baglaens

Stop

DC-bremse

Frilgb

Fastfrys udgang
Starttimer 0
Starttimer 1
Starttimer 2

Indstil digital udgang
A lav

Indstil digital udgang
B lav

Indstil digital udgang
Clav

Indstil digital udgang
D lav

Indstil digital udgang
E lav

Indstil digital udgang
F lav

Indstil digital udgang
A hgj

Indstil digital udgang
B hgj

Indstil digital udgang
C hgj

Indstil digital udgang
D hgj

Indstil digital udgang
E hgj

Indstil digital udgang
F hgj

Nulstil taeller A
Nulstil teeller B
Starttimer 3
Starttimer 4
Starttimer 5
Starttimer 6
Starttimer 7

M VLT® HVAC Drive Programming Guide

Veelger handlingen i AKTIVERET-tiden. Se par. 13.52 SL-sty-
reenhedshandling for at fa beskrivelser af mulighederne.
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23-02 DEAKTIVERET-tid

Array [10]

00:00:0 [00:00:00 —23:59:59] Indstiller SLUKKET-tid for den tidsstyrede handling.

0*

NB!

Frekvensomformeren har ingen backup til urfunk-
tionen, og indstillingerne for dato/klokkeslzet vil
blive nulstillet til standardvaerdierne (2000-01-01
00:00) efter en nedlukning, medmindre der er
monteret et realtidsurmodul med backup. I par.
0-79 Urfejl, er det muligt at programmere en af-
givelse af en advarsel i tilfeelde af, at uret ikke er
indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

23-03 DEAKTIVERET-handling

Array [10]

[0] * DEAKTIVERET

[1] Ingen handling
[2] Veelg opsaetning 1
[3] Veelg opseaetning 2
[4] Veelg opsaetning 3
[5] Veelg opseetning 4
[10] Veelg preset-ref. 0
[11] Veelg preset-ref. 1
[12] Veelg preset-ref. 2
[13] Veelg preset-ref. 3
[14] Veelg preset-ref. 4
[15] Veelg preset-ref. 5
[16] Veelg preset-ref. 6
[17] Veelg preset-ref. 7
[18] Veelg rampe 1
[19] Veelg rampe 2
[22] Kar

[23] Kgr baglaens

[24] Stop

[26] DC-bremse

[27] Frilgb

[28] Fastfrys udgang
[29] Starttimer 0

[30] Starttimer 1

[31] Starttimer 2
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[32]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
(60]
[61]
[70]
[71]
[72]

[73]
[74]

Indstil digital
A lav
Indstil digital
B lav

Indstil digital
Clav

Indstil digital
D lav
Indstil digital
E lav
Indstil digital
F lav
Indstil digital
A hgj
Indstil digital
B hgj
Indstil digital
C hgj
Indstil digital
D hgj
Indstil digital
E hgj

Indstil digital
F hgj

udgang

udgang

udgang

udgang

udgang

udgang

udgang

udgang

udgang

udgang

udgang

udgang

Nulstil taeller A
Nulstil tzeller B

Starttimer 3
Starttimer 4
Starttimer 5
Starttimer 6
Starttimer 7

Danfiss

VLT® HVAC Drive Programming Guide

Veelg handlingen i DEAKTIVERET-tiden. Se par. 13.52 SL-sty-
reenhedshandling for at fa beskrivelser af mulighederne.

23-04 Heendelse

Array [10]

[0] * Alle dage
[1] Arbejdsdage
[2] Fridage

[3] Mandag

[4] Tirsdag

[5] Onsdag

[6] Torsdag

[7] Fredag

[8] Lgrdag
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[9] Sgndag Veelg hvilke(n) dag(e) den tidsstyrede handling skal gaelde for.
Angiv arbejdsdage/fridage i par. 0-81, 0-82 og 0-83.

2.21.2. 23-1* Vedligeholdelse

Slitage kraever periodisk eftersyn og vedligeholdelse af applikationens elementer, f.eks. motorle-
jer, feedbackfglere og teetninger eller filtre. Med forebyggende vedligeholdelse kan serviceinter-
vallerne programmeres ind i frekvensomformeren. Frekvensomformeren afgiver en meddelelse,
nér vedligeholdelse er pakraevet. Der kan programmeres 20 haendelser vedr. forebyggende ved-
ligeholdelse i frekvensomformeren. For hver enkelt haendelse skal falgende angives:

. Vedligeholdelsesdel (f.eks. "motorlejer")
. Vedligeholdelseshandling (f.eks. "udskiftning")
. Vedligeholdelsestidsgrundlag (f.eks. "driftstimer" eller en bestemt dato eller klokkeslaet)

. Vedligeholdelsestidsinterval eller dato eller klokkeslzet for naeste vedligeholdelse

NB!
Hvis en forebyggende vedligeholdelseshandelse skal deaktiveres, skal det tilknyt-
tede Vedligeholdelsestidsgrundlag (par. 23-12) indstilles til Deaktiveret [0].

Forebyggende vedligeholdelse kan programmeres fra LCP , men det anbefales at bruge det pc-
baserede VLT Motion Control-veerktgj MCT10.

<" Untitled - MCT 10 Set-up Software
Fle Edt ¥iew Insert Communication Tools Options Help
O=zd B @|% -HEM YN B a8 bR
* Netwark n Name Setup 1 Setup 2 | setup 3 | setup 4
= @ P'v’f“ 2310.0 |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= ?E Vg;ﬁ”:a?:‘::ers 2310.1 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motar bearings
oulir g 2310.2 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Mator bearings
¥ £ LoadjMator 2310.3 | Maintenance Item Motor bearings Motar bearings Motor bearings Mator bearings
+ (@) Brakes 2310.4 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
# 7 Reference | Ramps 2310.5 | Maintenance [tem | Mator bearings Mator bearings Motor bearings Motor bearings
+ 6; Limits J Warnings 2310.6 | Maintenanice Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
# ' ighal Injout 2310.7 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
- gy Anslog Injout 2 2-3_10-5_ ;ﬂ;ﬂ;an_a;\c-e_ll:er;__ Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motar bearings
: E:' ::::l;-:::iomnns 2310.9 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
- ° Spedial Functions 2310.10 | Maintenance Item Maotor bearings Maotor bearings Motor bearings Mator bearings
o % Drive Information 2310.11 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Mator bearings Motar bearings
+ iRy DataReadouts 2310.12 | Maintenance Item Motor bearings Motar bearings Motor bearings Motor bearings
£ ;& Info & Readouts 2310.13 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motar bearings
i 3= Drive Closed Loop 2310.14 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Mator bearings
T Ext, Closed Loop 2310.15 | Maintenance [tem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= B‘E A_P‘iahm Functiofs: 2310.16 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Mator bearings
T Ha TIT‘?‘;:; ::;;:\‘:ns ESlD.l} Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
4 2310.18 | Maintenance Item IMotor bearings Mokor bearings Motor bearings Motar bearings
5 Maintenance Reset 2310.19 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o Energylog 2311.0 | Maintenance Acion Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
o Trending 23111 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
= Payback Counter 2311.2 | Maintenance Action Lubricats Lubricate Lubricate Lubricate
i "_5 Cascade Controller 2311.3 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
1] ;_g Casca\:::;n’:f;;:rumn ol 2311.4_| Mainkenance Action |Lubricate Lubricate Lubwicate Lubricate
e 23115 | Maintenance Ackion Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
PRU1A | Maintenance Arkinn I tihricate Iuihrirate Vishwicata Viihricabe
130BA492.10

LCP viser (med et skruenggleikon og et "M"), ndr det er tid for en forebyggende vedligeholdel-
seshandling, og kan programmeres til at indikere behovet pd en digital udgang i parametergruppe
5-3*. Statussen for forebyggende vedligeholdelse kan udlaeses i 16-96 Forebyggende vedligehol-
delsesord. En forebyggende vedligeholdelsesindikering kan nulstilles via en digital indgang, FC-
bussen eller manuelt via LCP-betjeningspanelet gennem par. 23-15 Nulstil vedligeholdelsesord.
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Fra parametergruppe 18-0* og via alarmlog-knappen pd LCP efter valg af vedligeholdelseslog kan
lzeses en vedligeholdelseslog indeholdende de 10 seneste logposter.

23-10 Vedligeholdelsesdel

Option:
[11*
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
[9]
[10]
[11]

[12]

[13]

Motorlejer
Ventilatorlejer
Pumpelejer

Ventil

Tryksender
Flow-sender
Temperatursender
Pumpeteetning
Ventilatorrem
Filter

Frekvensomformer
kgleventilator

Eftersyn af frekvens-
omformersystemet

Garanti

Funktion:

Veelg den del der skal keedes sammen med den forebyggende
vedligeholdelseshaendelse.

NB!

Den forbyggende vedligeholdelseshaendelse defi-
neres i et 20-element-array. Derfor skal hver fore-
byggende vedligeholdelseshandelse anvende det
samme array-elementindeks i par. 23-10 — 23-14.

23-11 Vedligeholdelseshandling

Option:
[11*
(2]

(3]

[4]

(5]

(6]

(7]

Smgr

Rengar

Udskift
Eftersyn/kontr.
Renover

Erstat

Kontrol

Funktion:

Veaelg den handling der skal knyttes t. den forebyggende
vedligeh.haendelse.

23-12 Vedligeholdelsestidsramme

Option:
[01*
[1]

(2]

(3]

Deaktiveret
Kgrte timer
Driftstimer

Dato og tid

Funktion:

Veelg den tidsramme, der skal knyttes til den forebyggende
vedligeholdelseshaendelse.
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Danfiss

Deaktiveret [0] skal bruges ved deaktivering af den forebyg-
gende vedligeholdelseshaendelse.

Karte timer[1] er det antal timer, motoren har kgrt. Kgrte timer
nulstilles ikke ved opstart. Vedligeholdelsestidsintervallet skal
angives i par. 23-13.

Diriftstimer[2] er det antal timer, frekvensomformeren har kgrt.
Driftstimer nulstilles ikke ved opstart. Vedligeholdelsestidsinter-
vallet skal angives i par. 23-13.

Dato & klokkeslaet 3] bruger det interne ur. Dato og klokkeslaet
for den nzeste vedligeholdelsesforekomst skal veere angivet i
parameter 23-14 Klokkeslzet og dato for vedligeholdelse.

23-13 Vedligeholdelsestidsinterval

Range:
1 time * [1-2147483647 h]

Funktion:

Angiv intervallet, der skal tilknyttes den aktuelle forebyggende
vedligeholdelseshaendelse. Denne parameter bruges kun, hvis
der er valgt Korte timer [1] eller Driftstimer [2] i par. 23-12
Vedligeholdelsestidsgrundiag. Timeren nulstilles fra parameter
23-15 Nuistil vedligeholdelsesord.

Eksempel

Der er defineret en forebyggende vedligeholdelseshaendelse
mandag klokken 8:00. Par. 23-12 Vedligeholdelsestidsgrundlag
er Driftstimer [2] og par. 23-13 Vedligeholdelsestidsinterval er
7 x 24 timer =168 timer. Den nzeste vedligeholdelseshandelse
angives den fglgende mandag klokken 8:00. Hvis denne vedli-
geholdelseshaendelse ikke nulstilles fgr tirsdag klokken 9:00, vil
den nzeste forekomst vaere den fglgende tirsdag klokken 9:00.

23-14 Vedligeholdelsesdato og -tid

Range:

2000-01 [2000-01-01 00:00]

-01
00:00*

Funktion:

Indstil dato og klokkeslaet for nzeste vedligeholdelsesforekomst,
hvis den forebyggende vedligeholdelseshaendelse er baseret pa
dato/klokkeslaet. Datoformatet afhaenger af indstillingen i par.
0-71 Datoformat, mens tidsformatet afhaenger af indstillingen i
par. 0-72 Tidsformat.

NB!

Frekvensomformeren har ingen backup til urfunk-
tionen, og indstillingerne for dato/klokkeslaet vil
blive nulstillet til standardvaerdierne (2000-01-01
00:00) efter en nedlukning, medmindre der er
monteret et realtidsurmodul med backup. I par.
0-79 Urfeji, er det muligt at programmere afgivel-
se af en advarsel i tilfeelde af, at uret ikke er
indstillet rigtigt, f.eks. efter en nedlukning.
Tidspunktet skal indstilles til mindst en time fra
det aktuelle tidspunkt!
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23-15 Nulstil vedligeholdelsesord

Option: Funktion:

[0] *  Ingen nulstilling

[1] Nulstilling Indstil denne parameter til Nu/stilling [1] for at nulstille vedli-
geholdelsesordet i par. 16-96 Forrige vedligeholdelsesord og

nulstille meddelelsen i LCP. Denne parameter skifter tilbage til
Ingen nulstilling [0], nér der trykkes pa OK.

2.21.3. Energi-log, 23-5*

Frekvensomformeren registrerer kontinuerligt forbruget pa den styrede motor pd grundlag af den
faktiske effekt, som frekvensomformeren yder.

Disse data kan bruges til en energi-logfunktion, som giver brugeren mulighed for at ssmmenligne
og strukturere oplysningerne om energiforbruget i forhold til tiden.

Der er grundlaeggende set to funktioner:

- Data i forhold til en forprogrammeret periode, der er defineret af en fastlagt dato og
klokkeslzet for start

- Data i forhold til en forhdndsdefineret periode bagud i tiden, f.eks. de sidste syv dage
inden for den forhdndsprogrammerede periode

For hver af de to ovenstdende funktioner lagres dataene i et antal teellere, der muligger valg af
tidsramme og fordeling pé timer, dage eller uger.
Periode/opdeling (oplgsning) kan indstilles i par. 23-50 Energi-log, log-oplasning.

Dataene er baseret pa den veerdi, der er registreret af kWh-tzelleren i frekvensomformeren. Denne
teellervaerdi kan laeses i par.15-02 kWh-taeller, der indeholder den akkumulerede vaerdi siden sid-
ste nulstilling af teelleren (par. 15-06 Nulstil kWh-teeller).

Samtlige data for energi-log lagres i teellere, der kan laeses fra par. 23-53 Energi-log.

£ kWh 1308AZEZ.10
(P 15 02, kWh Laller)

Teeller

Teeller

Teeller

w & 0 @

Teeller

Taoller 2

Teeller

Teeller

°

]

A .

Teeller 00 vil altid indeholde de zeldste data. En teeller vil daekke en periode fra XX:00 til XX:59,
hvis der er tale om timer eller 00:00 til 23:59, hvis der er tale om dage.

Hvis der logfgres enten de seneste timer eller de seneste dage, skifter teellerne indhold ved XX:
00 hver time eller ved 00:00 hver dag.

Teelleren med det hgjeste indeks udsaettes altid for opdatering (indeholdende data for den faktiske
time siden XX:00 eller den faktiske dag siden 00:00).
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Teellernes oplysninger kan vises pa LCP som bjeelker. Veelg Kvikmenu, logposter, energi-log: Ten-
densberegning af kontinuerlig bin/Tendensberegning af tidsindstillet bin/Tendensberegning af
sammenligning.

23-50 Energilog-oplgsning

Option: Funktion:

[0] Time p& dagen (24
teellere anvendes)

[1] Ugedag (7 teellere an-
vendes)

[2] Manedsdag (31 teelle-
re anvendes)

[5] * Seneste 24 timer (24
teellere anvendes)

[6] Seneste 7 dage (7
teellere anvendes)

[7] Seneste 5 uger (5 teel- Veelg den gnskede periodetype til logfgring af forbruget.
lere anvendes)

NB!

Frekvensomformeren har ingen backup til urfunk-
tionen, og indstillingerne for dato/klokkeslzet vil
blive nulstillet til standardvaerdierne (2000-01-01
00:00) efter en nedlukning, medmindre der er
monteret et realtidsurmodul med backup. Som
fglge deraf vil logfaringen blive standset, indtil da-
to/klokkeslzet igen er indstillet i par. 0-70 Indstil
dato og klokkeslzet. 1 par. 0-79 Urfeji, er det mu-
ligt at programmere en advarsel i tilfeelde af, at
uret endnu ikke er indstillet rigtigt, f.eks. efter en
nedlukning.

Tidspunkt pé& dagen [0] , ugedag [1] eller m&nedsdag [2]. Tael-
lerne indeholder log-dataene fra den programmerede dato/
klokkesleet for start (par. 23-51 Periodestart) og antallet af ti-
mer/dage iht. programmeringen i (par. 23-50 Energiméler log-
oplosning). Logfgringen begynder pad den dato, der er forpro-
grammeret i par. 23-51 Periodestart, og fortszetter, indtil der er
gdet en dag/uge/méned.

Sidste 24 timer [5], sidste 7 dage [6] eller sidste 5 uger [7].
Teellerne kan indeholde data for én dag, én uge eller fem uger
tilbage i tiden og frem til det aktuelle tidspunkt.

Logfgringen begynder p& den dato, der er programmeret i Pe-
riodestart par. 23-51.

I alle tilfaelde vil periodeopdelingen henvise til Driftstimer (tids-
punktet, hvor frekvensomformeren taendes).
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23-51 Periodestart

Range: Funktion:

2000-01 [2000-01-01 00:00 - Indstil den dato og det klokkeslaet, hvor energi-loggen pabe-

-01 2099-12-31 23:59] gynder opdatering af teellerne. De fgrste data lagres i teeller [00]

00:00% og starter pé det klokkeslzet/den dato, der er programmeret i
denne parameter.

Datoformatet afhaenger af indstillingen i par. 0-71 Datoformat
og tidsformatet pd indstillingen i par. 0-72 Tidsformat.

23-53 Energi-log

Range: Funktion:

[0] *  0-4294967295 Array med et antal elementer svarende til antallet af teellere
([00]-[xx] under parameternummeret i displayet). Tryk pd OK

og skift mellem elementerne ved hjzelp af 4 og v -knapperne pd
LCP-betjeningspanelet.

Array-elementer:

Data fra den seneste periode lagres i teelleren med det hgjeste
indeks.

Ved nedlukning lagres samtlige teellerveerdier, og de genopta-
ges ved naeste opstart.

NB!

Samtlige teellere nulstilles automatisk ved zen-
dring af indstillingen i par. 23-50. Ved overlgb
standser opdateringen af teellerne ved maks.-
veerdien.

23-54 Nulstil energilog

Option: Funktion:

[0] *  Ingen nulstilling

[1] Nulstilling Veelg MNulstilling [1] for at nulstille samtlige veerdier i energi-log-
teellerne, der er vist i par. 23-53 Energi-log. Efter tryk pd OK
aendres indstillingen af parameterveerdien automatisk til Zngen
nulstilling [0].
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2.21.4. Tendensberegning, 23-6*

Tendensberegning bruges til at overvage en procesvariabel i en periode og registrere, hvor ofte
dataene falder inden for hver enkelt af ti brugerdefinerede dataomrdder. Dette er et praktisk
vaerktgj til at danne sig et hurtigt overblik over omrdder, der kraever driftsforbedringer.

Der kan oprettes to szt data til tendensberegning, sd det bliver muligt at sammenligne aktuelle
veerdier for en udvalgt driftsvariabel med data for en bestemt referenceperiode for den samme
variabel. Denne referenceperiode kan forprogrammeres (par. 23-63 7idsstyret periode start, og
par. 23-64 Tidsstyret periode stop). De to dataseet kan laeses fra par. 23-61 Kontinuerlige binzere
data (strom) og par. 23-62 Tidsstyrede binzere data (reference).

Det er muligt at oprette tendensberegning for falgende driftsvariabler:
- Effekt
- Strgm
- Udgangsfrekvens
- Motorhastighed
Tendensberegningsfunktionen omfatter ti teellere (danner en bin (beholder)) for hvert datasaet,

som indeholder antallet af registreringer til afspejling af, hvor ofte driftsvariablen falder inden for
hver af de ti forhdndsdefinerede intervaller. Sorteringen er baseret pad en relativ vaerdi for vari-
ablen.

Den relative vaerdi for driftsvariablen er

Faktisk/nominel * 100 %.

for effekt og strem og

Faktisk/maks. * 100 %

for udgangsfrekvens og motorhastighed.

Starrelsen af hvert enkelt interval kan justeres individuelt men vil som standard veere 10 % for

hvert. Effekt og strgm kan overstige den nominelle vaerdi, men disse registreringer medtages i
teelleren 90 %-100 % (MAKS.).
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Veerdien for den valgte driftsvariabel registreres en gang i sekundet. Hvis en veerdi registreres
som vaerende lig med 13 %, opdateres teelleren "10 % - <20 %" med vaerdien "1". Hvis veerdien
forbliver pd 13 % i 10 sekunder, fgjes "10" til teellervaerdien.
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Teellernes oplysninger kan vises pd LCP som bjeelker. Vaelg Quick Menu >Logposter: Tendensbe-
regning af kontinuerlig bin/ Tendensberegning af tidsindstillet bin/ Tendensberegning af sammen-

ligning.
NB!
Teellerne starter med at teelle sé snart frekvensomformeren opstartes. Genstart kort
efter en nulstilling, vil ogsd nulstille teellerne. EEProm-dataene opdateres en gang
hver time.
23-60 Tendensvariabel
Option: Funktion:

[0]*  Effekt [kW eller hk]

[1] Strgm [A]

[2] Frekvens [Hz]

[3] Motorhastighed [0/ Veelg den gnskede driftsvariabel, som overvdges med henblik
MIN] pd tendensberegning.

Effekt [0]: Effekt, der ydes til motoren. Referencen for den re-
lative veerdi er den nominelle motoreffekt, der er programmeret
i par. 1-20 Motoreffekt [kW] eller par. 1-21 Motoreffekt [hK].
Den faktiske veerdi kan lzeses i par. 16-10 Effekt [kW] eller par.
16-11 Effekt [hk].

Strom [1]: Udgangsstrgm til motoren. Referencen for den rela-
tive veerdi er den nominelle motorstrgm, der er programmeret
i par. 1-24 Motorstrom. Den faktiske veerdi kan lzeses i par.
16-14 Motorstrom.

Udgangsfrekvens [2]: Udgangsfrekvensen til motoren. Referen-
cen for den relative veerdi er den maksimale udgangsfrekvens,
der er programmeret i par. 4-14, Motorhastighed, hgj greense
[Hz]. Den faktiske veerdi kan laeses i par. 16-13 Frekvens.

Motorhastighed [4]: Motorens hastighed. Referencen for den
relative veerdi er den maksimale motorhastighed, der er pro-
grammeret i par. 4-13 Motorhastighed, hgj graense.

23-61 Kontinuerlig dataregistre

Range: Funktion:

0* [0 - 4.294.967.295] Array med 10 elementer ([0]-[9] under parameternummeret i
displayet). Tryk pd OK og skift mellem elementerne ved hjzelp
af a og v-knapperne pd LCP.

10 teellere med forekomsthyppighed for den overvégede drifts-
variabel sorteret efter fglgende intervaller:

Teeller [0]: 0% - <10%
Teeller [1]: 10% - <20%
Teeller [2]. 20 % - <30 %
Teeller [3]: 30% - <40%
Teeller [4]: 40% - <50%
Teeller [5]: 50% - <60%
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Teeller [6]. 60 % - <70 %

Teeller [7]: 70% - <80%

Teeller [8]. 80 % - <90 %

Teeller [9]: 90 % - <100 % eller maks.

Ovenstdende mindstegraenser for intervallerne er standard-
greenserne. Disse kan egndres i par. 23-65 Minimum binaer
veerd.

Begynder at teelle, ndr frekvensomformeren taendes farste
gang. Alle tzellerne kan nulstilles i par. 23-66 Nu/stil kontinuer-
lige binzere data.

23-62 Tidsbestemte dataregistre

Range: Funktion:

0* [0-4294967295] Array med 10 elementer ([0]-[9] under parameternummeret i
displayet). Tryk pd OK og skift mellem elementerne ved hjzelp
af 4 og v-knapperne pé LCP.

10 teellere med forekomsthyppighed for de overvdgede drifts-
data sorteret efter intervallerne som for par. 23-61 Kontinuerii-
ge bineere data.

Begynder at teelle pé datoen/klokkeslzettet, der er programme-
ret i par. 23-63 Tidsperiode start, og standser pa klokkeslaettet/
datoen i par. 23-64 Tidsperiode stop. Alle tellerne kan nulstilles
i par. 23-67 Nulstil tidsstyrede binzere data.

23-63 Tidsperiode, start

Range: Funktion:

2000-01 [2000-01-01 00:00 - Indstil dato og klokkeslzet, hvor tendensberegning skal pabe-
-01 2099-12-31 23:59] gynde opdateringen af de tidsstyrede bin-tzellere.

00:00* Datoformatet afhaenger af indstillingen i par. 0-71 Datoformat

og tidsformatet pd indstillingen i par. 0-72 Tidsformat.

NB!

Frekvensomformeren har ingen backup til urfunk-
tionen, og indstillingerne for dato/klokkeslaet vil
blive nulstillet til standardvaerdierne (2000-01-01
00:00) efter en nedlukning, medmindre der er
monteret et realtidsurmodul med backup. Som
fglge deraf vil logfgringen blive standset, indtil da-
to/klokkeslzet igen er indstillet i par. 0-70 Indstil
dato og klokkeslaet. 1 par. 0-79 Urfeji, er det mu-
ligt at programmere en advarsel i tilfaelde af, at
uret endnu ikke er indstillet rigtigt, f.eks. efter en
nedlukning.
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23-64 Tidsperiode, stop

Range: Funktion:

2000-01 [2000-01-01 00:00 - Indstiller dato og klokkeslaet, hvor tendensanalysen skal stand-
-01 2099-12-31 23:59] se opdatering af de tidsstyrede bin. tzellere.

00:00* Datoformatet afhaenger af indstillingen i par. 0-71 Datoformat

og tidsformatet pd indstillingen i par. 0-72 Tidsformat.

23-65 Min. registerveerdi

Range: Funktion:

[0 - 100%] Array med 10 elementer ([0]-[9] under parameternummeret i
displayet). Tryk p& OK og skift mellem elementerne ved hjzelp
af 4 og v-knapperne pa LCP.

Indstil minimumgraensen for hvert enkelt interval i par. 23-61
Kontinuerlige dataregistre og par.23-62 Tidsstyrede dataregi-
stre. Eksempel: hvis der vaelges taefler [1] og skiftes indstilling
fra 10 % til 12 %, baseres tae/ler [0] p& intervallet 0 - <12 %
og taeller[1] pd intervallet 12 % - <20 %.

23-66 Nulstil kontinuerlige dataregistre

Option: Funktion:

[0] *  Ingen nulstilling

[1] Nulstilling Veelg Nuistilling [1] for at nulstille samtlige vaerdier i par. 23-61
Kontinuerlige dataregistre.

Efter tryk pd OK andres indstillingen af parametervaerdien
automatisk til Zngen nulstilling [0].

23-67 Nulstil tidsindstillet dataregistre

Option: Funktion:

[0] *  Ingen nulstilling

[1] Nulstilling Veelg Nulstilling [1] for at nulstille samtlige teellere i par. 23-62
Tidsstyrede dataregistre.

Efter tryk pd OK andres indstillingen af parametervaerdien
automatisk til Zngen nulstilling [0].

2.21.5. 23-8* Tilbagebetalingsteeller

242

VLT HVAC Drive har en funktion, der kan give en omtrentlig beregning af besparelsen i tilfaelde,
hvor frekvensomformeren monteres i et eksisterende anlaeg for at realisere energibesparelser ved
skift fra styring med fast hastighed til styring med variabel hastighed. Referencen for besparel-
serne er en fast vaerdi, som repraesenterer den gennemsnitligt afsatte effekt fgr opgraderingen
til styring med variabel hastighed.
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Nominel effekt for den
A benyttede motorstarrelse
(P 1-20/21)

Referenceeffekt (ved
fast hastighed)
(P 23-80)
Faktisk udviklet
effekt med var.

hastighcdsstyring
(lms P 16-10/11)

C)

1308A258.11

Forskellen pa referenceeffekten ved fast hastighed og den faktisk afsatte effekt med hastigheds-
styring repraesenterer den reelle besparelse.

Som veerdi for tilfaeldet med fast hastighed ganges den nominelle motorstgrrelse (kW) med en
faktor (angivet i %), som repraesenterer den producerede effekt ved fast hastighed. Forskellen
pé denne referenceeffekt og den reelle effekt akkumuleres og lagres. Forskellen i energi fremgar
af parameter 23-83 Energibesparelse.

Den akkumulerede veerdi for forskellen i stramforbruget ganges med energiprisen i den lokale
valuta, og investeringen fratraekkes. Denne beregning af omkostningsbesparelse kan ligeledes
leeses i par. 23-84, Omkostningsbesparelse.

t
Ombkostning Besparelser =\ . [(Nominel Motor Effekt x E ffekt Reference Faktor)
t=0

— Faktisk E ffekt Forbrug]l x Energi Omkostning}— Investering Omkostning
Balance (afkast) opstér, ndr vaerdien, der kan lzeses i parameteren, skifter fra negativ til positiv.

Det er ikke muligt at nulstille energibesparelsestzlleren, men tzelleren kan stoppes ndr som helst
ved at indstille 28-80 Effektreferencefakior til 0.

Parameteroversigt:
Parameter til indstillinger Parametre til udlaesninger

Nominel motoreffekt |Par. 1-20 Energibesparelser Par. 23-83
Effektreferencefaktor i|Par. 23-80 Faktisk effekt Par. 16-10/11
%
Energiomkostninger |Par. 23-81 Omkostningsbesparel- | Par. 23-84
pr. kWh ser
Investering Par. 23-82
23-80 Effektreferencefaktor
Range: Funktion:
100%* [0-100%] Indstil den procentdel af den nominelle motorstgrrelse (indstil-

les i par. 1-20 eller 1-21 Nominel motoreffekt), der skal reprae-
sentere den gennemsnitligt afsatte effekt ved kgrsel med fast
hastighed (forud for opgraderingen til styring med variabel ha-
stighed).

Skal veere indstillet til en veerdi, som er forskellig fra nul, for at
der teelles.
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23-81 Energipris

Range: Funktion:

0.00* [0.00 - 999999.99] Indstil den faktiske omkostning for en kWh i den lokale valuta.
Hvis energiomkostningen aendres pé et senere tidspunkt, p&-
virkes beregningen for hele perioden!

23-82 Investering

Range: Funktion:

0.00* [0.00 - 999999.99]  Angiv veerdien af den investering, der er medgdet til opgrade-
ringen af anlaeagget med hastighedsstyring, i samme valuta, som
blev brugt i par. 23-81 Energiomkostning.

23-83 Energibesparelser
Range: Funktion:

0 kwh* [0-0 kWh] Denne parameter muligggr udlaesning af den akkumulerede for-
skel mellem referenceeffekten og den faktisk udgangseffekt.
Hvis motorstgrrelsen er indstillet i hk (par. 1-21), bruges den
tilsvarende veerdi i kW til beregning af energibesparelser.

23-84 Omkostningsbesparelser

Range: Funktion:

0.00* [0-0] Denne parameter muligggr en udlaesning af beregningen base-
ret p& ovenstdende ligning (i den lokale valuta).
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2.22. Hovedmenu - frekvensomformerbypass - Gruppe
24

2.22.1. 24-0* Fire Mode

NB!

Vaer opmeaerksom p3, at frekvensomformeren kun er en komponent af HVAC-syste-
met. Den korrekte funktion for fire mode afhaenger af korrekt design og valg af
systemkomponenter. Ventilationsystemer, som arbejder i life safety-applikationer,
skal godkendes af de lokale brandmyndigheder. /kke-afbrydelse af frekvens-
omformeren som folge af drift af fire mode kan fordrsage overtryk og
medfore beskadigelse af HVAC-systemet og dets komponenter, herunder
af spjeeld og luftkanaler. Selve frekvensomformeren kan blive beskadiget
og det kan fordrsage skade eller brand. Danfoss A/S pdtager sig intet an-
svar for fejl, fejlfunktioner, personskader eller nogen form for beskadi-
gelser af selve frekvensomformeren eller dens komponenter, HVAC-
systemer eller deres komponenter eller anden ejendom, nér
frekvensomformeren er programmeret til fire mode. Danfoss kan under
inden omstaendigheder drages til ansvar af slutbrugeren eller af nogen
anden part for nogen form for direkte eller indirekte skader, seerlige ska-
der eller folgeskader eller for tab, som den pdgseldende part har lidt, og
som er opstdet som falge af, at frekvensomformeren har vaeret program-
meret og anvendt i fire Mode

Baggrund

Fire mode anvendes i kritiske situationer, hvor det er yderst vigtigt, at motoren fortssetter med at
kgre, uanset frekvensomformerens normale beskyttelsesfunktioner. Dette kunne for eksempel
veere tilfaeldet med ventilatorer i tunneller eller pa trapper, hvor en sikker evakuering af personer
i tilfaelde af brand afhaenger af, at motoren fortsat kgrer. Nogle valgmuligheder i fire mode-funk-
tionen fordrsager, at alarmer og tripbetingelser tilsideseettes, hvilket bevirker, at motoren karer
uden afbrydelse.

Aktivering
Fire mode kan udelukkende aktiveres via digitale indgangsterminaler. Se par. 5-1* Digitale ind-
gange.

Meddelelser pa displayet

Nar fire mode er aktiveret vil displayet vise en statusmeddelelse "Fire mode" og en advarsel "Fire
mode".

Na&r fire mode er deaktiveret pd ny, vil statusmeddelelsen forsvinde, og advarslen udskiftes med
advarslen "Fire M var aktiv". Denne meddelelse kan kun nulstilles ved genstart af frekvensomfor-
merens forsyning. Hvis der skulle opstd en alarm, der pdvirker garantien, mens frekvensomfor-
meren befinder sig i aktiv fire mode (se parameter 24-09 Fire mode-alarmhdandtering), vil displayet
vise advarslen "Fire M-greenser overskredet".

Digitale og relaeudgange kan konfigureres til statusmeddelelserne "Fire mode aktiv" og "Fire mode
var aktiv". Se par. 5-3* og 5-4*.

"Fire m var aktiv"-meddelelser er ogsa tilgaengelige via advarselsordet gennem den serielle kom-
munikation. (Se den relevante dokumentation).

Statusmeddelelserne "Fire mode" er tilgeengelige via det udvidede statusord.
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Meddelelse Type LCP Digital ud/relee Advarselsord Udvidet statusord
Fire mode Status + + +
Fire mode Advarsel +
Fire m var aktiv Advarsel + + +
Graenser for fire mode over-
Advarsel +
skredet
Log

I parameter 18-1* Fire mode-log eller via tryk p& Alarmlog-knappen p& LCP-betjeningspanelet
vises en oversigt over fire mode-relaterede alarmer.

Loggen omfatter op til 10 af de seneste haendelser. Alarmer, der pdvirker garantien, har hgjere
prioritet end de to andre typer haendelser.

Loggen kan ikke nulstilles!

Fglgende hzendelse logfares:

*Alarmer, der pavirker garantien (se parameter 24-09 Fire mode-alarmhéndtering)

*Fire mode er aktiveret

*Fire mode er deaktiveret

Alle andre alarmer, der opstdr mens fire mode er aktiveret, logfgres som saedvanlig.

NB!

Under drift i fire mode ignoreres alle stop-kommandoer til frekvensomformeren,
herunder frilgb/frilgb inverteret og ekstern spaerring. Hvis frekvensomformeren om-
fatter "Sikker standsning”, er funktionen imidlertid stadig aktiv. Se afsnittet "Hvordan
man bestiller/bestilling fra typekode"

NB!

Hvis man gnsker at benytte fire mode til at anvende Live zero-funktionen, vil den
0gsé vaere aktive for andre analoge indgange end de, der anvendes til Fire mode-
saetpunkt/feedback. Skulle feedback til nogen af disse analoge indgange forsvinde,
for eksempel hvis et kabel bliver braendt, vil live zero-funktionen fungere. Hvis dette
ikke gnskes, skal live zero-funktionen deaktiveres for de andre indgange.

Den gnskede Live zero-funktion, i tilfeelde af et manglende signal, ndr fire mode er
aktiv, skal indstilles i par. 6-02 Fire mode live zero-funktion.

Advarsel for Live Zero har hgjere prioritet end "Fire mode aktiv"-advarslen

24-00 Fire mode-funktion

Option: Funktion:

[0] *  Deaktiveret Fire mode-funktionen er ikke aktiv.

[1] Aktiver-Kar I denne tilstand er motorens retning fortsat med uret. Hastig-
heden afhaenger af, hvad der veelges i par. 24-01 Fire mode-
konfiguration.

[2] Aktiver - Kgr reverse- I denne tilstand vil motorens drift fortsat veere mod uret. Fun-

ret gerer kun i Aben slgjfe. Se par. 24-01 Fire mode-konfiguration.

[3] Aktiver - frilgb Mens denne tilstand er aktiveret, er udgangen deaktiveret, og

det er tilladt for motoren at szette i frilgb til stop.
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NB!
For ovenstdende udfgres alarmerne eller ignoreres i overensstemmelse med valget
i par. 24-09 Handltering af Fire mode-alarm.

24-01 Fire mode-konfiguration

Option: Funktion:

[0]* Aben slgife Nar fire mode er aktiv, kgrer motoren med en fast hastighed pa
baggrund af en referenceindstilling. Enheden er den samme
som valgt i par. 0-02 Motorhastighedsenhed.

[3] Lukket slgijfe N&r fire mode er aktiv, vil den indbyggede PID-styreenhed styre
hastigheden pa baggrund af et saetpunkt og et feedbacksignal,
der er valgt i par. 24-07 Fire mode feedbackkilde. Enheden skal
veelges i par. 24-02 Fire mode-enhed. Hvis motoren ogsd styres
af den indbyggede PID-styreenhed, ndr den befinder sig i nor-
mal drift, kan den samme transmitter anvendes i begge tilfeelde
ved at vaelge den samme kilde.

Hvis der veelges Aktiver-kgr reverseret i par. 24-00, kan der ikke
veelges lukket slgjfe i par. 24-01.

I b&de Aben slgife og lukket slgjfe kan reference/szetpunktet bestemmes enten ved den interne
veerdi, der er valgt i par. 24-05 Fire mode preset-reference eller en ekstern signal via kilden, der
er valgt i par. 24-06 Fire mode reference-kilde.

24-02 Fire mode-enhed

Option: Funktion:
Vaelg den gnskede enhed, ndr fire mode er aktiv og karer i lukket
slgife.

[0] Ingen

[11* %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] O/MIN

[12] Puls/s

[20] I/s

[21] I/min

[22] I/tim

[23] m3/s

[24] m3/min

[25] m3/tim

[30]  kg/s

[31] kg/min.

[32] kg/tim

[33] t/min

[34] t/tim

[40] m/s
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[41]
[45]
[60]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]
[80]
[120]
[121]
[122]
[123]
[124]
[125]
[126]
[127]
[130]
[131]
[132]
[140]
[141]
[145]
[160]
[170]
[171]
[172]
[173]
[180]

m/min

°C

mbar
bar

Pa

kPa

m WG
kw

GPM
gal/s
gal/min
gal/tim
CFM
fod3/s
fod3/min
fod3/tim
pund/s
pund/min
pund/tim
fod/s
fod/min
fod

°F

psi

Ib/in?
tom vandsgjle(rel.)
fod WG
hk

M VLT® HVAC Drive Programming Guide

24-03 Fire mode min. reference

Range:
0*

[-999999.999
999999.999]

Funktion:

Minimumvaerdien for reference/ssetpunktet (begraenser sum-
men af veerdien i par. 24-05 Fire mode preset-reference og
veerdien af signalet pa indgangen, der er valgt i par. 24-06 Fire
mode reference-kilde).

Hvis enheden kgrer i &ben slgjfe, ndr fire mode er aktiv, vil en-
heden blive valgt af indstillingen af par. 0-02 Motorhastigheds-
enhed. For lukket slgjfe skal enheden veelges i par. 24-02 Fire
mode-enhed.
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24-04 Fire mode maks. reference

Range:
1500%*

[-999999.999 -
999999.999]

Funktion:

Maksimumvaerdien for reference/ssetpunktet (begraenser sum-
men af veerdien i par. 24-05 Fire mode preset-reference og
veerdien af signalet pd indgangen, der er valgt i par. 24-06 Fire
mode reference-kilde.)

Hvis enheden kgrer i &ben slgjfe, ndr fire mode er aktiv, vil en-
heden blive valgt af indstillingen af par. 0-02 Motorhastigheds-
enhed. For lukket slgjfe skal enheden vaelges i par. 24-02 Fire
mode-enhed.

24-05 Fire mode preset-reference

Range:
0%*

[-100% +100%]

Funktion:

Angiv den p8kraevede preset-reference/saetpunkt som en pro-
centdel af Fire mode maks. referencen, der er indstillet i par.
24-04. Den indstillede veerdi, tilfgjes den vaerdi, der repraesen-
teres af signalet pd den analoge indgang, der er valgt i par.
24-06 Fire mode reference-kilde.

24-06 Fire mode reference-kilde

Option:

[o1 *
(1]
(2]
(7]
(8]
[20]
[21]

[22]
[23]

[24]
[25]

Ingen funktion
Analog indgang 53
Analog indgang 54
Frekvensindgang 29
Frekvensindgang 33
Digitalt potentiometer

Analog indgang
X30/11
Analog indgang
X30/12

Analog indgang X42/1
Analog indgang X42/3
Analog indgang X42/5

Funktion:

Veelg den eksterne reference-indgang, der skal anvendes i fire
mode. Dette signal tilfgjes vaerdien, der er indstillet i par. 24-05
Fire mode preset-reference.

24-07 Fire mode feedbackkilde

Option:

Funktion:

Veelg den feedbackindgang, der skal anvendes til fire mode
feedbacksignaler, ndr fire mode er aktiv.

Hvis motoren ogsa styres af den indbyggede PID-styreenhed,
nér den befinder sig i normal drift, kan den samme transmitter
anvendes i tilfaelde ved at veelge den samme kilde.
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2.22.2. 24-1* Drive Bypass
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fo1 *
(1]
(2]
(7]
(8]
[20]
[21]

[22]

[23]
[24]
[25]
[100]
[101]
[102]

Ingen funktion
Analog indgang 53
Analog indgang 54
Frekvensindgang 29
Frekvensindgang 33
Digitalt potentiometer

Analog indgang
X30/11
Analog indgang
X30/12

Analog indgang X42/1
Analog indgang X42/3
Analog indgang X42/5
Busfeedback 1
Busfeedback 2
Busfeedback 3

M VLT® HVAC Drive Programming Guide

24-09 Fire mode, alarmhandtering

Option:
(0]

[1*

(2]

Trip + nulstil, kritiske
alarmer

Trip, kritiske alarmer

Trip, alle alarmer/test

Funktion:

Hvis denne tilstand veelges, vil frekvensomformeren fortseette
driften og ignorerer de fleste alarmer, SELV OM DETTE KAN
FORARSAGE SKADER PA FREKVENSOMFORMEREN. Kritiske
alarmer er alarmer, der ikke kan fjernes, men et genstartsforsagg
er mulig.

I tilfaelde af en kritisk alarm, vil frekvensomformeren trippe og
ikke genstarte automatisk.

Det er muligt at teste driften af fire mode, men alle alarmtil-
stande fungerer normalt.

NB!

Alarmer, der pdvirker garantien. Visse alarmer kan have en indvirkning pa frekvens-
omformerens levetid. Hvis en af disse ignorerede alarmer opstdr, mens den er i fire
mode, lagres der en log af haendelsen i fire mode-loggen.

Her lagres de 10 seneste haendelser for alarmer, der pavirker garantien, fire mode-
aktivering og fire mode-deaktivering.

Frekvensomformeren indeholder en funktion, som kan bruges til automatisk at aktivere en ekstern
elektromekanisk bypass i tilfeelde af en frekvensomformers trip/triplds eller fire mode (se par.
24-00 Fire mode-funktion).

Bypass vil a&ndre motorens drift til direkte online. Den eksterne bypass aktiveres ved hjzelp af en
af de digitale udgange eller relaeer i frekvensomformeren, ndr den programmeres i parameter

5-3* eller

5-4%,

Udfgr en af fglgende handlinger for at deaktivere frekvensomformerens bypass ved normal drift
(fire mode er ikke aktiveret):
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. Tryk pd Off-knappen pé& LCP-betjeningspanelet (eller programmer to af de digitale ind-
gange til Hand On-Off-Auto).

. Aktiver ekstern fastl&sning via digital indgang
. Udfgr en genstart.

NB!

Drive bypass kan ikke deaktiveres, hvis den befinder sig i fire mode. Den kan kun
deaktiveres ved at fjerne fire mode-kommandosignalet eller strgmforsyningen til
frekvensomformeren!

Nar Drive bypassfunktionen er deaktiveret, vil displayet p& LCP-betjeningspanelet vise status-
meddelelsen Drive Bypass. Denne meddelelse har hgjere prioritet end fire mode-statusmeddelel-
sen. Nar den automatiske Drive bypassfunktion er aktiveret, vil den indkoble den eksterne bypass
i henhold til nedenstdende sekvens:

Alarm Auto-nulstilling Auto-nulstilling deaktiveret

Hastighed A A
A 4 ' Y

130BA546.10

o | Y I Y .

Alarm

Bypass
Forsinkelsestaeller
P24-11

v

AKTIV |

Relze

"Bypass" |

IKKE AKTIV T >
) Aktiv-forsinkelse (P5-41)

_.IH_

24-10 Drive bypassfunktion

Option: Funktion:

Denne parameter bestemmer, hvilke omstaendigheder, der ak-
tiverer Drive bypassfunktionen:

[0] Deaktiveret. Ingen bypassfunktion
[1] Aktiveret

Under normal drift vil den automatiske Drive bypassfunktion bli-
ve aktiveret ved fglgende betingelser:

Ved en tripl8s eller en trip. Efterfglgende det programmerede
antal nulstillingsforsgg, der er programmeret i par.14-20 Nu/-
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stillingstilstand, eller hvis bypassforsinkelsesteeller (par. 24-11)
udlgber, fgr nulstillingsforsggene er blevet udfart.

I fire mode vil bypassfunktionen fungere under fglgende betin-
gelser:

N&r der opleves en trip ved kritiske alarmer, et frilgb eller, hvis
bypassforsinkelsestiden udlgber inden nulstillingsforsggene er
fuldfgrt [2] Aktiveret i fire mode. Bypassfunktionen vil kare ved
trip ved kritiske alarmer, frilgb eller hvis bypassforsinkelsestiden
udigber, fgr nulstillingsforsggene er gennemfgrt.

[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret

[2] Aktiveret NB!
(Udelukkende fire Vigtigt! Efter aktivering af Drive bypassfunktio-
mode) nen, er frekvensomformeren ikke lzengere sikker-

hedscertificeret (til brug af sikker standsning i
versioner, hvor denne er inkluderet).

24-11 Bypassforsinkelsestid

Range: Funktion:

0 s* [1-600 s] Kan programmeres i intervaller af 1 sek. N&r bypassfunktionen
er aktiveret i overensstemmelse med indstillingen i par. 24-10
vil bypassforsinkelsestiden pdbegynde drift. Hvis frekvensom-
formeren er blevet indstillet til et antal genstartsforsgg, vil teel-
leren forsgge at kgre, mens frekvensomformeren forsgger at
genstarte. Hvis motoren er blevet genstartet inden for det tids-
rum, der angives af bypassforsinkelsestiden, vil teelleren blive
nulstillet.

Hvis motoren ikke genstarter, nér bypassforsinkelsestiden er
afsluttet, aktiveres drive bypassrelaeet, som vil veere program-
meret til bypass i par. 5-40 Funktionsrelze. Hvis der ligeledes er
blevet programmeret en [Relaeforsinkelse] i par. 5-41 ON-for-
sinkelse, [Relze] eller par. 5-42 OFF-forsinkelse, [Relzee], skal
dette tidsrum ogsé udlgbe, for releehandlingen udfares.

Hvis der ikke er programmeret nogen genstartsforsgg, vil teel-
leren kgre i det forsinkelsestidsrum, der er indstillet i denne
parameter, og vil derefter aktivere Drive bypassrelzeet, hvilket
programmeres til bypass i par. 5-40 Funktionsrelae. Hvis der li-
geledes er blevet programmeret en Relaeforsinkelse i par. 5-41
ON-forsinkelse, Relze eller par. 5-42 OFF-forsinkelse, Relae, skal
dette tidsrum ogsd udlgbe, fgr releehandlingen udfgres.
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2.23. Hovedmenu - Kaskadestyreenhed - Gruppe 25

2.23.1. 25-** Kaskadestyreenhed

Parametre til konfigurering af den grundlaeggende kaskadestyreenhed til sekvensstyring af flere
pumper. En mere applikationsorienteret beskrivelse samt ledningsdiagrammer findes i afsnittet
Applikationseksempler, grundleeggende kaskadestyreenhed.

Med henblik p& konfigurering af kaskadestyreenheden til det faktiske system og den gnskede
styringsstrategi anbefales det at fglge nedenstdende raekkefglge, begyndende med Systemin-
dstillingerpar. 25-0*, og derefter Alterneringsindstillingerpar. 25-5*. Disse parametre kan normalt
indstilles pa forhand.

Parametre i Béndbreddeindstillinger 25-2*% og Indkoblingsindstillinger 25-4*, vil ofte afhaenge af
systemets dynamik, og endelig justering skal foretages ved ibrugtagning af anlaagget.

NB!

Kaskadestyreenheden skal arbejde i lukket slgjfe styret af den indbyggede PID-sty-
reenhed (lukket slgjfe valgt i Konfigurationstilstand par.1-00). Hvis Aben siajfe er
valgt i Lukket slgjfe par.1-00, udkobles samtlige pumper med fast hastighed, men
pumpen med variabel hastighed vil fortsat blive styret af frekvensomformeren, dog
nu i en dben slgjfe-konfiguration:

Konfig. af kaskadestyreenhed

Konfigurationstilstand (P 1-00): Aben sligjfe Lukket slgjfe
Kaskadestyreenhed (P 25-00): Deaktiveret Aktiveret
Motorstart (P 25-02): Direkte pa net Softstarter
Pumpealternering (P 25-04): Deaktiveret Aktiveret
Fast hovedpumpe (P 25-05): Nej Ja
Antal pumper (P 25-06): 2| 2 3
[ I T 1
Hovedpumpealternering (P 25-50): off Ved Ved Ved indkobling
indkobling kommando eller
kommando
I T 1
Alt.-timer- o, _ Foruddefineret
Alterneringshzendelse (P 25-51): Ekstern interval t'Iefp d timer
P 25-52 flstan P 25-54
| | | |
Alt. hvis kapacitet<50% (P 25-55): Deaktiveret Aktiveret
Indkoblingstilstand ved alternering (P 25-56): Langsom Hurtig
130BA279.12

2.23.2. 25-0* Systemindstillinger

Parametre vedr. styreprincipper og konfiguration af systemet.

25-00 Kaskadestyreenhed

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret
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[1] Aktiveret

Danfiss

VLT® HVAC Drive Programming Guide

Til drift af systemer med flere enheder (pumpe/ventilator), hvor
kapaciteten er tilpasset til faktisk belastning ved hjzelp af ha-
stighedsstyring kombineret med teend/sluk-styring af enheder-
ne. Af hensyn til overskueligheden er kun pumpesystemer
beskrevet.

Deaktiveret [0]: Kaskadestyreenheden er deaktiveret. Samtlige
indbyggede relaeer, der er knyttet til pumpemotorer i kaskade-
funktionen, bliver afmagnetiseret. Hvis en pumpe med variabel
hastighed til sluttet direkte til frekvensomformeren (ikke styret
af et indbygget relae). Denne pumpe/ventilator bliver styret som
et system med en enkelt pumpe.

Aktiveret[1]: Kaskadestyreenheden er aktiv og vil koble pumper
ind og ud i overensstemmelse med belastningen af systemet.

25-02 Motorstart
Option:
[o]*
[1]

Direkte pd net
Softstarter

Funktion:

Motorerne er forbundet direkte til nettet med en kontaktor eller
med en softstarter. Nar vaerdien af Motorstart par. 25-02, er
indstillet til en anden option end Direkte p& net [0], indstilles
Styrepumpealternering par. 25-50 automatisk til standarden for
Direkte pé& net [0].

Direkte p& net [0]: Hver enkelt konstanthastighedspumpe er
forbundet til nettet direkte via en kontaktor.

Softstarter [1]: Hver enkelt konstanthastighedspumpe er for-
bundet til nettet via en softstarter.

25-04 Pumpealternering

Option:
[0] *  Deaktiveret
[1] Aktiveret

Funktion:

For at sikre et ensartet antal driftstimer pa konstanthastigheds-
pumper kan der under driften veksles mellem pumperne. Valget
af pumpealternering er enten "fgrst ind — sidst ud" eller ens
driftstimer for hver pumpe.

Deaktiveret [0]: Konstanthastighedspumperne tilsluttes i reek-
kefglgen 1 — 2 — 3 og frakobles i reekkefglgen 3 — 2 — 1. (Fgrst
ind — sidst ud)

Aktiveret[1]: Konstanthastighedspumperne tilsluttes/frakobles,
s8 der opnds et ensartet antal driftstimer for hver pumpe.

25-05 Fast styrepumpe

Option:
[0] Nej
[11* Ja

254

Funktion:

Fast styrepumpe betyder, at pumpen med variabel hastighed er
tilsluttet direkte til frekvensomformeren, og hvis der benyttes
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en kontaktor imellem frekvensomformeren og pumpen, bliver
denne kontaktor ikke styret af frekvensomformeren.

Hvis drift med Styrepumpealternering par. 25-50 er indstillet til
andet end Deaktiveret[0], skal denne parameter vaere indstillet
til Mej[0].

Nej [0]: Styrepumpefunktionen kan alternere imellem pumper-
ne, der styres af de to indbyggede relaeer. Den ene pumpe skal
veere tilsluttet det indbyggede RELA 1, og den anden pumpe
skal veere tilsluttet RELA 2. Pumpefunktionen (kaskadepumpel
og kaskadepumpe?2) knyttes automatisk til relaeerne (i dette til-
faelde kan der styres maks. to pumper fra frekvensomforme-
ren).

Ja[1]: Styrepumpen vil vaere fast (ingen alternering) og tilslut-
tet direkte til frekvensomformeren. Styrepumpealternering par.
25-50 indstilles automatisk til Deaktiveret [0]. De indbyggede
releeer relee 1 og relee 2 kan knyttes til separate konstantha-
stighedspumper. Frekvensomformeren kan i alt styre tre pum-
per.

25-06 Antal pumper

Option: Funktion:

[0]* 2 pumper

[1] 3 pumper
Antallet af pumper, der er tilsluttet til kaskadestyreenheden,
inkl. pumpen med variabel hastighed. Hvis pumpen med varia-
bel hastighed er tilsluttet direkte til frekvensomformeren, og de
andre konstanthastighedspumper (fglgepumper) styres af de to
indbyggede releeer, kan der styres tre pumper. Hvis b&de vari-
abel- og konstanthastighedspumper skal styres af uindbyggede
releeer, kan der kun tilsluttes to pumper.

2 pumper [0]: Hvis Fast styrepumpe par. 25-05 er indstillet til
Nej [0]: en pumpe med variabel hastighed og en konstantha-
stighedspumpe; begge styret af et indbygget relee. Hvis Fast
styrepumpe par. 25-05 er indstillet til Ja [1]: én pumpe med
variabel hastighed og én konstanthastighedspumpe styret af
indbygget relae

3 Pumper [1]: En styrepumpe se Fast styrepumpe par. 25-05.
To konstanthastighedspumper styret af indbyggede relaeer.

2.23.3. 25-2* BaAndbreddeadministrator

Parametre til indstilling af den b&ndbredde, inden for hvilken trykket skal have lov til at svinge,
for der ind-/udkobles konstanthastighedspumper. Indeholder ogsa diverse timere til stabilisering
af styringen.

25-20 Koblingsbandbredde [96]

Range: Funktion:

10%* [1-100 %] Indstil koblingsbdndbredden (SBW) for at tage hgjde for ud-
sving i systemets tryk. I kaskadestyrede systemer holdes det

MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 255



2. Parameterbeskrivelse M VLT® HVAC Drive Programming Guide

gnskede systemtryk normalt inden for et interval i stedet for pd
en fast veerdi for at undgd hyppig ind- og udkobling af kon-
stanthastighedspumper.

Koblingsbandbredden indstilles som en procentdel af par. 3-02
Minimumreference og par. 3-03 Maksimumreference. Hvis saet-
punktet f.eks. er 5 bar, og koblingsb&ndbredden er indstillet til
10 %, vil et systemtryk mellem 4,5 og 5,5 bar blive accepteret.
Der forekommer ingen ind- eller udkobling inden for denne
bé&ndbredde.

Setpunkt

175ZA670.10

25-21 Tilsidesaettelsebandbredde [26]

Range: Funktion:

100% =[1 - 100 %] Ved et stort og hurtigt udsving i systembelastningen (f.eks. ved
Deakti- pludseligt vandforbrug) aendrer systemtrykket sig hurtigt, og en
veret* gjeblikkelig ind- eller udkobling af en konstanthastighedspumpe

er ngdvendig for at modsvare kravet. Tilsideszettelsesbdndbred-
den (OBW) programmeres til at tilsideszette ind-/udkoblingsti-
meren (par. 25-23/25-24), s& der opnds en umiddelbar reaktion.

OBW skal altid indstilles til en hgjere veerdi end koblingsbénd-
bredden (SBW) par. 25-20. OBW er en procentdel af par. 3-02
Minimumreference og par. 3-03 Maksimumreference.

Tilsidesettelses—
badndbredde

SBW

Setpunkt
SBW

175ZA673.10

Indstilling af OBW for teet pd SBW ggr parameteren irrelevant
og kan resultere i ind- og udkobling ved lejlighedsvise trykuds-
ving. Indstilling af OBW med for hgj veerdi betyder, at der kan
opstd uacceptabelt hgit eller lavt tryk i systemet, mens SBW-
timerne kgrer. Veerdien kan optimeres, efterhdanden som der
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opnds bedre kendskab til systemet. Se Tilsideseettelsesbdnd-
breddetimer par. 25-25.

For at undga utilsigtet ind- og udkobling under ibrugtagning og
finjustering af styreenheden beholdes OBW bevidst pa fabriks-
indstillingen, som er 100 % (Deaktiveret). Efter endt finjustering
indstilles OBW til den gnskede vaerdi. Vi foreslar, at der indled-
ningsvis veelges en vaerdi pd 10 %.

25-22 Konstanthastighedsbandbredde [%6]

Range:
10%* [1 - 100%]

Funktion:

Nar kaskadestyresystemet arbejder normalt, og frekvensomfor-
meren afgiver en trip-alarm, er det vigtigt at opretholde Igfte-
hgjden. Det klarer kaskadestyreenheden ved at fortszette ind-/
udkobling af konstanthastighedspumpen. Da opretholdelse af
Igftehgjden ved saetpunktet ville kraeve hyppig ind- og udkob-
ling, ndr kun en enkelt konstanthastighedspumpe er i gang,
benyttes en bredere konstanthastighedsbdndbredde (FSBW) i
stedet for SBW. Det er i tilfaelde af en alarmsituation muligt at
standse konstanthastighedspumperne ved at trykke pa tasterne
LCP OFF eller HAND ON, eller hvis det signal, der er program-
meret til Start pd digital indgang, bliver lavt.

Hvis den afgivne alarm er en tripl&s-alarm, er kaskadestyreen-
heden ngdt til at standse systemet med det samme ved at
afbryde alle konstanthastighedspumperne. Dette er grundlaeg-
gende set det samme som Ngdstop (frilgb-/frilgb inverteret-
kommando) for kaskadestyreenheden.

25-23 SBW-indkoblingsforsinkelse

Range:
15 sek.* [0-3000 sek.]

Funktion:

Umiddelbar indkobling af en konstanthastighedspumpe er ikke
@nskveaerdig i forbindelse med et lejlighedsvist trykfald i syste-
met, der overstiger koblingsbandbredden (SBW). Indkoblingen
forsinkes med den tid, der programmeres. Hvis trykket tiltager
til et niveau, der ligger inden for SBW, fgr timerperioden er ud-
Igbet, nulstilles timeren.

175ZA672.11

SBW—-indkoblingstid
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25-24 SBW-udkoblingsforsinkelse

Range: Funktion:

15 sek.* [0-3000 sek.] Umiddelbar udkobling af en konstanthastighedspumpe er ikke
gnskvaerdig, hvis der lejlighedsvis kan forekomme en trykstig-
ning i systemet, der overstiger koblingsbdndbredden (SBW).
Udkoblingen forsinkes med den tid, der programmeres. Hvis
trykket aftager til et niveau, der ligger inden for SBW-intervallet,
fgr timerperioden er udlgbet, nulstilles timeren.

SBW-—udkoblingsfors.

175ZA671.10

25-25 OBW-tid
Range: Funktion:

10 sek.* [0 — 300 sek. ] Indkobling af en konstanthastighedspumpe skaber en momen-
tan trykstigning i systemet, der kan overstige tilsideszettelses-
b&ndbredden (OBW). Det er ikke gnskvaerdigt at udkoble en
pumpe som svar pd et trykudsving, der afstedkommes af en
kobling. OBW-tiden kan programmeres til at forhindre kobling,
indtil systemtrykket er stabiliseret, og normal styring er etable-
ret. Indstil timeren til en veerdi, der muligggr stabilisering af
systemet efter ind- eller udkobling. Fabriksindstillingen p& 10
sekunder er passende til de fleste applikationer. I meget dyna-
miske systemer kan en kortere periode vaere mere hensigts-
maessig.

p—
25-26 Udkobling ved No Flow

Option: Funktion:

[0] *  Deaktiveret Parameteren Udkobling ved No Flow sikrer, at konstanthastig-
[1] Aktiveret hedspumperne udkobles en ad gangen, indtil No Flow-signalet

forsvinder, hvis der opstdr en no-flow-situation. Dette kreever,
at No Flow-registrering er aktiv. Se par. 22-2*

Hvis Udkobling ved No Flow er deaktiveret, sendrer kaskades-
tyreenheden ikke pd systemets normale reaktionsmgnster.
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25-27 Koblingsfunktion

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret
[1]*  Aktiveret Hvis koblingsfunktionen er indstillet til Deaktiveret [0], vil Kob-

lingstimer par. 25-28, ikke vaere aktiv.

25-28 Koblingsfunktionstid
Range: Funktion:

15 sek.* [0 — 300 sek.] Koblingsfunktionstiden programmeres, sa det undgés, at kon-
stanthastighedsmotorerne hyppigt kobles ind og ud. Koblings-
funktionstiden begynder, hvis den er Aktiveret [1] af Koblings-
funktionen par. 25-27, og hvis pumpen med variabel hastighed
kgrer ved Motorhastighed, haj graense par. 4-13 eller 4-14, med
mindst én konstanthastighedspumpe i stoppositionen. Nar ti-
merens programmerede veerdi er forlgbet, aktiveres en kon-
stanthastighedspumpe.

25-29 Udkoblingsfunktion

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret
[1] *  Aktiveret Udkoblingsfunktionen sikrer, at det lavest mulige antal pumper

karer, hvorved der spares energi, og det samtidig undgés, at
der opstar forgaeves cirkulation i pumpen med variabel hastig-
hed. Hvis udkoblingsfunktionen er indstillet til Deaktiveret [0],
bliver Udkoblingstimer par. 25-30 ikke aktiveret.

25-30 Udkoblingsfunktionstid

Option: Funktion:
[15 0 — 300 sek. Udkoblingsfunktionstimeren kan programmeres, sa det undgés,
sek.] * at konstanthastighedspumperne hyppigt kobles ind og ud. Ud-

koblingsfunktionstimeren starter, ndr pumpen med variabel ha-
stighed kgrer ved Motorhastighed, lav graense par. 4-11 eller
4-12 med én eller flere konstanthastighedspumper i gang, og
systemkravene er overholdt. I denne situation bidrager pumpen
med variabel hastighed ganske lidt til systemtrykket. N&r time-
rens programmerede veerdi er forlgbet, fijernes en kobling, s3
det undgés, at der opbygges forgaeves lgftehgjde af pumpen
med variabel hastighed.

Ft-pumpe Pumpe—

afbryder

< »

Udkobling
timerperiode

175ZA640.10
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2.23.4. 25-4* Koblingsindstillinger

Parametre, der bestemmer betingelser for ind-/udkobling af pumperne.

25-40 Rampe ned-forsinkelse

Range: Funktion:

10 sek.*[0 — 120 sek. ] N&r der tilfgjes en konstanthastighedspumpe, som styres af en
softstarter, er det muligt at forsinke nedrampningen af styre-
pumpen indtil et fastlagt tidsrum efter starten af konstantha-
stighedspumpen, sa trykimpulser og vandtilbageslag i systemet
undgas.

M& kun bruges, hvis der er valgt Softstarter [1] i par. 25-02
Motorstart.

25-41 Rampe op-forsinkelse

Range: Funktion:

2 sek.* [0 - 120 sek.] N&r der fjernes en konstanthastighedspumpe, der styres af en
softstarter, er det muligt at forsinke oprampningen af styre-
pumpen indtil et p& forhand defineret tidsrum efter standsning
af konstanthastighedspumpen, sd trykimpulser og vandtilbage-
slag i systemet undgas.

M& kun bruges, hvis der er valgt Softstarter [1] i par. 25-02
Motorstart.

Indkobling Udkobling
Hastighed Hastighed

1

Tid Tid

25-42 Koblingsgraense

Range: Funktion:

90%* [0 — 100 %] N&r der tilfgjes en konstanthastighedspumpe for at forhindre
trykoversving, ramper pumpen med variabel hastighed ned til
en lavere hastighed. N&r pumpen med variabel hastighed nar
"koblingshastigheden", kobles konstanthastighedspumpen ind.
Koblingsgraensen bruges til at beregne hastigheden for pumpen
med variabel hastighed, ndr konstanthastighedspumpens "ind-
koblingspunkt" indtraeffer. Koblingsgraensen beregnes som for-
holdet mellem Motorhastighed, lav greense par. 4-11 eller 4-12
og Motorhastighed, haj graense par. 4-13 eller 4-14 udtrykt i
procent.
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Koblingsgraensen skal ga fra

Nav

kosLNG% = T, < 100%

til 100 %, hvor nLav er Motorhastighed, lav graense og nugs er
Motorhastighed, hgj graense.

¥ T
o 4 5 Sekunder

25-43 Udkoblingsgreense

Range:
50%%*

[0 — 100 %]

Funktion:

Nar der fjernes en konstanthastighedspumpe for at forhindre et
trykundersving, ramper pumpen med variabel hastighed op til
en hgjere hastighed. Nar pumpen med variabel hastighed nar
"Udkoblingshastighed", udkobles konstanthastighedspumpen.
Udkoblingsgraensen bruges til at beregne hastigheden for pum-
pen med variabel hastighed, ndr udkoblingen af konstantha-
stighedspumpe indtreeffer. Udkoblingsgraensen beregnes som
forholdet mellem Motorhastighed, lav greense par. 4-11 eller
4-12 og Motorhastighed, haj graense par. 4-13 eller 4-14 udtrykt
i procent.

Udkoblingsgraensen skal ga fra
eosmcs = —2L x 100% il 100 %, hvor nuy er
r]/./gj

Motorhastighed, lav greense og nhgi er Motorhastighed, hgj
graense.

25-44 Koblingshastighed [O/MIN]

Option:

0 finder ikke anven-
delse

Funktion:

Udlaesning af nedenstdende beregnede vaerdi for koblingsha-
stighed. N&r der tilfgjes en konstanthastighedspumpe for at
forhindre trykoversving, ramper pumpen med variabel hastig-
hed ned til en lavere hastighed. Nar pumpen med variabel
hastighed ndr "koblingshastigheden", kobles konstanthastig-
hedspumpen ind. Beregning af koblingshastighed er baseret pa
Koblingsgraense par. 25-42 og Motorhastighed, haj graense [O/
MIN] par. 4-13.
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Koblingshastigheden beregnes med fglgende formel:

3 N KOBLING %
NkosLine = "HoY ™ 100

hvor nngy er Motorhastighed, hgj graense, 0og nkosLinG100% €r
veerdien for Koblingsgraense.

25-45 Koblingshastighed [Hz]

Option: Funktion:
0 finder ikke anven- Udlaesning af nedenstdende beregnede vaerdi for koblingsha-
delse stighed. N&r der tilfgjes en konstanthastighedspumpe for at

forhindre trykoversving, ramper pumpen med variabel hastig-
hed ned til en lavere hastighed. N&r pumpen med variabel
hastighed nér "koblingshastigheden", kobles konstanthastig-
hedspumpen ind. Beregning af koblingshastighed er baseret pa
Koblingsgraense par. 25-42 og Motorhastighed, haj graense
[Hz] par. 4-14.

Koblingshastigheden beregnes med fglgende formel:

N KOBLING % )
NkosunG = NHey™ 700 VOr Nkgy er Motorhastig-

hed, hgj graense, og nkosLinG100% er vaerdien for Koblingsgraen-
se.

25-46 Udkoblingshastighed [O/MIN]
Option: Funktion:

0 finder ikke anven- Udlaesning af nedenstdende beregnede vaerdi for udkobling-
delse shastighed. Nar der fjernes en konstanthastighedspumpe for at
forhindre et trykundersving, ramper pumpen med variabel ha-
stighed op til en hgjere hastighed. Nar pumpen med variabel
hastighed nér "Udkoblingshastighed", udkobles konstanthastig-
hedspumpen. Udkoblingshastigheden beregnes pd baggrund af
Udkoblingsgreense par. 25-43 og Motorhastighed, haj graense

par. 4-13.

Udkoblingshastigheden beregnes med fglgende formel:
NuUDKOBLING %

NuDkOBLING = "Hoy— 100 "VOr Nk er Motorha-

stighed, hgj greense, og nupkosLiNnG100% er veerdien for Udko-
blingsgraense.

25-47 Udkoblingshastighed [Hz]

Option: Funktion:

Udlaesning af nedenstdende beregnede vaerdi for udkobling-
shastighed. Nar der fjernes en konstanthastighedspumpe for at
forhindre et trykundersving, ramper pumpen med variabel ha-
stighed op til en hgjere hastighed. Nar pumpen med variabel
hastighed nér "Udkoblingshastighed", udkobles konstanthastig-
hedspumpen. Beregning af udkoblingshastighed baseres pé
Udkoblingsgreense par. 25-43 og Motorhastighed, haj graense
[Hz] par. 4-14.

Udkoblingshastigheden beregnes med falgende formel:
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B " UDKOBLING %
NupkosLING = N Hey 100

hvor nugy er Motorhastighed, hgj graense, 0og nupkosLING100% €F
veerdien for Udkoblingsgraense.

2.23.5. 25-5* Alterneringsindstillinger

Parametre til definition af betingelserne for alternering af pumpen med variabel hastighed (sty-
repumpe), hvis dette vaelges som en del af styrestrategien.

25-50 Styrepumpealternering

Option: Funktion:
[0] *  Deaktiveret

[1] Ved kaobling

[2] Ved kommando

[3] Ved kobling eller ved Styrepumpealternering udligner brugen af pumperne ved pe-
kommando riodisk at bytte om pa pumpen, der er hastighedsstyret. P3
denne méde sikres det, at alle pumperne bruges ensartet i ti-
dens Igb. Alterneringen udligner brugen af pumperne ved altid
at veelge den pumpe, der har lavest antal driftstimer, til naeste
indkobling.

Ikke aktiv [0]: Ingen alternering af styrepumpefunktion finder
sted. Det er ikke muligt at indstille denne parameter til andre
muligheder end Deaktiveret [0], hvis Motorstart par. 25-03, er
indstillet til andet end Direkte p& net [0].

NB!

Det er ikke muligt at veelge andet end Deaktive-
ret [0], hvis Fast styrepumpe par. 25-05 er ind-
stillet til Ja [1].

Ved kobling [1]: Alternering af styrepumpefunktionen finder
sted ved indkobling af en anden pumpe.

Ved kommando[2]: Alternering af styrepumpefunktionen finder
sted pé et eksternt kommandosignal eller ved en forprogram-
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meret haendelse. De tilgeengelige muligheder fremgér af Alter-
neringshaendelse par. 25-51.

Ved kobling eller ved kommando [3]: Alternering af pumpen
med variabel hastighed (styrepumpen) finder sted ved kobling
eller "Ved kommando"-signalet. (Se ovenfor.)

25-51 Alterneringsheendelse

Option: Funktion:
[0] *  Ekstern

[1] Alterneringstidsinter-

val
[2] Sleep mode
[3] Foruddefineret tid Denne parameter er kun aktiv, hvis valgmulighederne Ved kom-

mando [2] eller Ved kobling eller kommando [3] er valgt i
Styrepumpealternering par. 25-50. Hvis der er valgt en alterne-
ringshaendelse, finder styrepumpealternering sted, hver gang
haendelsen forekommer.

Ekstern [0]: Alternering finder sted, nér der péfgres et signal pa
en af de digitale indgange pd klemmelisten, og indgangen er
knyttet til Styrepumpealternering [121] i Digitale indgange par.
5-1%*,

Alterneringstidsinterval [1]: Alternering finder sted, hver gang
Alterneringstidsinterval par. 25-52 udigber.

Sleep mode[2]: Alternering finder sted, hver gang styrepumpen
skifter til sleep mode. No Flow-funktion par. 20-23, skal veere
indstillet til Sleep mode [1], eller der skal p&fgres et eksternt
signal til denne funktion.

Foruddefineret tid [3]: Alternering finder sted p& et foruddefi-
neret klokkeslaet. Hvis Foruddefineret alterneringstid par. 25-54
er indstillet, gennemfgres alterneringen hver dag pa det angivne
tidspunkt. Standardtiden er midnat (00:00 eller 12:00 afhaen-
gigt af tidsformatet).

25-52 Alterneringstidsinterval

Range: Funktion:
24 ti-[1-999 timer] Hvis valgmuligheden Alterneringstidsinterval [1] i Alternerings-
mer* heaendelse par. 25-51, er valgt, finder alterneringen pd pumpen

med variabel hastighed sted, hver gang alterneringstidsinter-
vallet udigber (kan kontrolleres i Alterneringstimervaerdi par.
25-53).

25-53 Alterneringstidsveerdi
Option: Funktion:

0 finder ikke anven- Udlzaesningsparameter for den alterneringstidsintervalveaerdi, der
delse er indstillet i par. 25-52.

264 MG.11.C3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



VLT® HVAC Drive Programming Guide M 2. Parameterbeskrivelse

25-54 Foruddefineret alterneringstid

Range: Funktion:

00:00* [00:00 — 23:59] Hvis valgmuligheden Foruddefineret tid [3] er valgt i Alterne-
ringshaendelse par. 25-51, bliver alternering p& pumpen med
variabel hastighed gennemfgrt hver dag pd det tidspunkt, der
er angivet i Foruddefineret alterneringstid. Standardtiden er
midnat (00:00 eller 12:00 afhaengigt af tidsformatet).

25-55 Alternering hvis kapacitet < 50 %

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret
[1]*  Aktiveret Hvis Alternering hvis kapacitet <50 % er aktiveret, kan pum-

pealternering kun finde sted, hvis kapaciteten er lig med eller
under 50%. Kapacitetsberegningen er forholdet mellem kgre-
nde pumper (inkl. pumpen med variabel hastighed) og det
samlede antal tilgaengelige pumper (inkl. pumpen med variabel
hastighed, men ikke spaerrede pumper).

Nxorer

X 100%
Nrotat

Kapacitet =
For den grundlaeggende kaskadestyreenhed har alle pumperne
samme stgrrelse.

Deaktiveret [0]: Styrepumpealterneringen finder sted ved enh-
ver pumpekapacitet.

Aktiveret [1]: Styrepumpefunktionen alterneres kun, hvis de
kgrende pumper leverer mindre end 50 % af den samlede pum-
pekapacitet.

Kun gyldig, hvis par. 25-50 Styrepumpealternering er forskellig
fra Deaktiveret [0].

25-56 Koblingstilstand ved alternering

Option: Funktion:
[0] * Langsom

[1] Hurtig Denne parameter er kun aktiv, hvis valget i Styrepumpealter-
nering par. 25-50 er forskelligt fra Deaktiveret [0].

Der er mulighed for to former for ind- og udkobling af pumper.
Langsom overfagrsel ggr ind- og udkobling glat. Hurtig overfgrsel
gennemfgrer ind- og udkobling s& hurtigt som muligt; pumpen
med variabel hastighed afbrydes helt enkelt (frilaber).
Langsom [0]: Ved alternering rampes pumpen med variabel ha-
stighed op til maks. hastighed og rampes derefter ned til stil-
stand.

Hurtig [1]: Ved alternering rampes pumpen med variabel ha-
stighed op til den maksimale hastighed, hvorefter den frilgber
til stilstand.

Nedenstdende figur er et eksempel pd kobling med langsom
overfgrsel. Pumpen med variabel hastighed (@verste graf) og én
konstanthastighedspumpe (nederste graf) kgrer forud for afgi-
velsen af koblingskommandoen. Nar overfgrselskommandoen
Langsom [0] aktiveres, gennemfgres en alternering ved at ram-
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pe pumpen med variabel hastighed til Motorhastighed, haj
graense par. 4-13 eller 4-14 og derefter decelerere den til nul-
hastighed. Efter en "Forsinkelse fgr start af naeste pumpe" (Kor
naeste pumpe-forsinkelse par. 25-59) accelereres den nzeste
styrepumpe (midterste graf), og en anden oprindelig styrepum-
pe (gverste graf) tilfgjes efter "Forsinkelse fgr drift pd net-
tet" (Kaor pé netforsinkelse, par. 25-60) som konstanthastig-
hedspumpe. Den naeste styrepumpe (midterste graf)
decelereres til Motorhastighed, lav graense og tillades derefter
at variere sin hastighed for at opretholde systemtrykket.

‘‘‘‘‘‘‘‘

25-58 Kgr neeste pumpeforsinkelse

Range: Funktion:
0,5 [Par. 25-58 — 5,0 sek] Denne parameter er kun aktiv, hvis valget i Styrepumpealter-
sek.* nering par. 25-50 er forskelligt fra Off[0].

Denne parameter indstiller tidsrummet mellem standsning af
den gamle pumpe med variabel hastighed og start af en anden
pumpe som den nye pumpe med variabel hastighed. Se Kob-
lingstilstand ved alternering par. 25-56 og figur 7-5 for at f& en
beskrivelse af kobling og alternering.

25-59 Kgr pa netforsinkelse

Range: Funktion:
0,5 [Par. 25-58 - 5,0 Denne parameter er kun aktiv, hvis valget i Styrepumpealter-
sek.*  sek. ] nering par. 25-50 er forskelligt fra Off[0].

Denne parameter indstiller tidsrummet mellem standsning af
den gamle pumpe med variabel hastighed og start af denne
pumpe som ny konstanthastighedspumpe. Se Koblingstilstand
og alternering par, 25-56 og figur 7-5 for at fa en beskrivelse af
kobling og alternering.

2.23.6. 25-8* Status

Udlaesningsparameter, der informerer om driftsstatus p& kaskadestyreenheden og de styrede
pumper.
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Danfiss

25-80 Kaskadestatus

Option:

Deaktiveret
Ngdsituation
Deaktiveret
I dben slgjfe
Fastfrosset
Jogging
Kgrer

Kgrer FSBW
Udkobler
Alternering
Styr ikke angivet

Funktion:

Udlaesning af status for kaskadestyreenheden.

Deaktiveret. Kaskadestyreenheden er deaktiveret (Kaskadesty-
reenhed par. 25-00).

Nadsituation. Samtlige pumper er standset vha. frilgb/frilgb in-
verteret eller en ekstern spaerrekommando, der er péfgrt pa
frekvensomformeren.

Ikke aktiv: Alle pumperne er standset vha. en stopkommando,
der er péfert frekvensomformeren.

I 8ben slgjfe: Konfigurationstilstand par. 1-00 er indstillet til
Aben slgife. Alle konstanthastighedspumper er standset. Pum-
pen med variabel hastighed fortsaetter med at kgre.
Fastfrosset. Kobling/udkobling af pumper er 13st og reference-
&st.

Jogging: Alle konstanthastighedspumper er standset. I Standset
tilstand kgrer pumpen med variabel hastighed ved jog-hastig-
heden.

Korer: En startkommando péfgres pd frekvensomformeren, og
kaskadestyreenheden styrer pumperne.

Karer FSBW: Frekvensomformeren er trippet slukket, og kaska-
destyreenheden styrer konstanthastighedspumperne baseret
p& Konstanthastighedsbdndbredde par. 25-22.

Kobling: Kaskadestyreenheden kobler konstanthastighedspum-
per.

Udkobling. Kaskadestyreenheden udkobler konstanthastigheds-
pumper.

Alternering. Valget i Styrepumpealternering par. 25-50 er for-
skelligt fra Off[0], og der finder en alterneringssekvens sted.
Styr ikke indstillet: Der er ingen tilgaengelig pumpe, der kan
fungere som pumpe med variabel hastighed.

25-81 Pumpestatus

Option:
(X]
[C]
(D]

Deaktiveret
Ikke aktiv

Karer pa frekvensom-

former

Funktion:
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[R] Korer pd net Pumpestatus viser statussen for det antal pumper, der er valgt
i Antal pumper par. 25-01. Der er tale om en udlaesning af sta-
tussen for hver af pumperne, som viser en streng bestdende af
pumpenummer og den aktuelle status for den pdgeeldende
pumpe.

Eksempel: Udlaesningen har form som forkortelsen "1:D 2:0"
Det betyder, at pumpe 1 kgrer og hastighedsstyres af frekvens-
omformeren, og at pumpe 2 er standset.

Deaktiveret (X): Pumpen er spaerret via enten Pumpespeerring
par. 25-19, eller et signal pa en digital indgang, der er program-
meret til pumpespaerring (nummeret pd pumpen) i Digitale
indgange par. 5-1*. Kan kun henvise til konstanthastigheds-
pumper.

Deaktiveret (O): Standset af kaskadestyreenheden (men ikke
spaerret).

Karer pd frekvensomformer (D): Pumpe med variabel hastig-
hed, uanset om den er tilsluttet direkte eller styres via et relze i
frekvensomformeren.

Karer pé net (R): Kgrer p& net. Konstanthastighedspumpe kg-
rer.

25-82 Styrepumpe

Option: Funktion:

0 finder ikke anven- Udlaesningsparameter for den faktiske pumpe med variabel ha-

delse stighed i systemet. Styrepumpeparameteren opdateres for at
afspejle den aktuelle pumpe med variabel hastighed i systemet,
nar en alternering finder sted. Hvis der ikke er valgt nogen sty-
repumpe (kaskadestyreenheden er deaktiveret, eller alle pum-
per er speerret), viser displayet INGEN.

25-83 Relaestatus

Array [2]

Aktiv

Ikke aktiv Udlaesning af status for hvert af de relaeer, der er knyttet til
styring af pumperne. Hvert enkelt element i array'en repraesen-
terer et relee. Hvis et relee aktiveres, indstilles det tilsvarende
element til "Aktiveret". Hvis et relee deaktiveres, indstilles det
tilsvarende element til "Deaktiveret".

25-84 Pumpe-K@RE-tid

Array [2]
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0 timer* [0 — 2147483647 ti- Udlaesning af veerdien for pumpe-K@RE-tid. Kaskadestyreenhe-
mer] den har separate tzellere for pumperne og de relaeer, der styrer
pumperne. Pumpe-K@RE-tiden overvdger "driftstimerne" for
hver pumpe. Veerdien af hver pumpe-K@RE-tid-tzeller kan nul-
stilles ved at skrive i parameteren, f.eks. hvis pumpen udskiftes

i forbindelse med service.

25-85 Relaesluttid

Array [2]

0 timer* [0 — 2147483647 ti- Udlaesning af veerdien for releesluttid. Kaskadestyreenheden har
mer] separate teellere for pumperne og de relzeer, der styrer pum-
perne. Pumpealternering udfgres altid pd baggrund af relsetzel-
lerne. Ellers ville en ny pumpe altid blive brugt, i tilfeelde af
udskiftning af pumpe og dens vaerdi i par. 25-85 PumpeK@REtid
nulstilles. For at kunne bruge par. 25-04 Pumpealternering over-
véger kaskadestyreenheden relaesluttid.

25-86 Nulstil releeteellere

Option: Funktion:
[0]1* Ingen nulstilling
[1] Nulstilling Nulstiller samtlige elementer i Relees/uttidstaellere, par. 25-85.

2.23.7. 25-9* Service

Parametre, der bruges i tilfselde af, at servicen pa en eller flere af pumperne skal kontrolleres.

25-90 Pumpespaerring

Array [2]

[0] * Deaktiveret

[1] Aktiv I denne parameter er det muligt at deaktivere en eller flere af
de faste styrepumper. Pumpen bliver f.eks. ikke udvalgt til ind-
kobling, selv om den er den naeste pumpe i driftssekvensen. Det
er ikke muligt at deaktivere styrepumpen vha. pumpespaerre-
kommandoen.

De digitale indgangsspaerringer veelges som Pumpe 1-3-spaer-
ring [130 — 132] i Digitale indgange, par. 5-1*.

Ikke aktiv[0]: Pumpen er aktiv til ind-/udkobling.

Aktiv[1]: Pumpespaerrekommandoen gives. Hvis en pumpe kg-
rer, udkobles den med det samme. Hvis pumpen ikke kgrer, far
den ikke lov at koble ind.
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25-91 Manuel alternering

Option: Funktion:

[0] * 0 = Deaktiveret - An- Denne parameter er kun aktiv, hvis valgmulighederne Ved kom-
tal pumper mando eller Ved kobling eller Kommando er valgt i Styrepum-
pealternering par. 25-50.
Denne parameter er til manuel indstilling af, hvilken pumpe der
skal udvaelges som pumpe med variabel hastighed. Standard-
veerdien for manuel alternering er Deaktiveret [0]. Hvis der
indstilles en anden vaerdi end Deaktiveret [0], gennemfares al-
terneringen med det samme, og den pumpe, der er valgt med
manuel alternering, er den nye pumpe med variabel hastighed.
N&r alterneringen er gennemfgrt, nulstilles den manuelle alter-
neringsparameter til Deaktiveret [0]. Hvis parameteren indstil-
les til det tal, der svarer til den faktiske pumpe med variabel
hastighed, bliver parameteren nulstillet til [0] umiddelbart de-
refter.
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2.24. Hovedmenu - Analog 1/0-option MCB 109 - gruppe
26

2.24.1. Analog 1/0-option MCB 109, 26-**

Den analoge I/O-optionen MCB 109 udvider funktionerne for frekvensomformere i VLT® HVAC
Drive FC100-serien ved at tilfgje et antal yderligere, programmerbare analoge indgange og ud-
gange. Dette er iszer anvendeligt i Building Management System-installationer, hvor frekvensom-
formeren kan anvendes som en decentral I/O, hvilket overfladiggar behovet for en udendgrs
kontrolstation og dermed reducerer omkostningerne.

Se diagrammet:
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Det viser en typisk lufthdndteringsenhed (Air Handling Unit (AHU). Som det fremgér, vil tilfgjelsen
af en Analog 1/0-option give muligheden for at styre alle funktionerne fra frekvensomformeren,
som for eksempel indgangs-, tilbagefgrings- og udstgdningsspjeeld eller varme/kglespoler, for
hvilken temperatur- og trykmélinger leeses af frekvensomformeren.
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NB!
Den maksimale strgm til de analoge indgange 0-10 V er 1mA.

NB!

N&r Live zero-overvagning anvendes, er det vigtigt at alle de analoge indgange, der
ikke anvendes til styring af frekvenser, dvs. anvendes som en del af den decentrale
Building Management System-1/O, skal have Live Zero-funktionen deaktiveret.

Klemme Parametre |Klemme Parametre Klemme Parametre
Analoge indgange Analoge indgange Relaeer
X42/1 26-00, 26-1* 53 6-1%* Relze 1 Klem- 5-4%
mel, 23
X42/3 26-01, 26-2* 54 6-2* Relee 2 Klem- 5-4*
me 4, 5, 6
X42/5 26-02, 26-3*
Analoge udgange Analog udgang
X42/7 26-4* 42 6-5*
X42/9 26-5*
X42/11 26-6*

Tabel 2.2: Relevante parametre

Det er ogsé muligt at laese de analoge indgange, skrive til de analoge indgange og styre relaeerne
ved anvendelse af kommunikation via den serielle bus. I dette tilfaelde er disse de relevante pa-

rametre.
Klemme Parametre Klemme Parametre Klemme Parametre
Analoge indgange (laest) Analoge indgange (laest) Relzeer
X42/1 18-30 53 16-62 Relee 1 Klem- 16-71
mel, 23
X42/3 18-31 54 16-64 Relee 2 Klem- 16-71
me 4,5, 6
X42/5 18-32
Analoge udgange (skriv) Analog udgang (skriv)
X42/7 18-33 42 6-53 BEMAERK! Relaeudgangene
X42/9 18-34 skal aktiveres via styreord bit
X42/11 18-35 11 (relae 1) og bit 12 (relee 2)

Tabel 2.3: Relevante parametre

Indstilling af indbygget realtidsur.

Den analoge I/O-option omfatter et realtidsur med batteri-backup. Dette kan anvendes som back-
up af urfunktionen, der er inkluderer i frekvensomformeren som standard. Se afsnittet om
Urindstillinger par. 0-7*.

Den analoge I/0-option kan anvendes til styring af enheder, som for eksempel aktuatorer eller
ventiler, ved anvendelse af den udvidede lukket slgjfe-funktion, derved fjernes styringen fra Buil-
ding Management-systemet. Se afsnittet Parametre: Udvidet Lukket slgjfe — Fc 100 par. 21-**,
Der findes tre uafhaengige lukket slgjfe-PID-reguleringer.
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26-00 Klemme X42/1, Tilstand

Option: Funktion:

[1] Spaending

[2] Pt 1000 (°C)

[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) Klemme X42/1 kan programmeres som en analog indgang, der
kan acceptere spaending eller indgang fra enten Pt 1000 (1000

Q ved 0 °C) eller Ni 1000 (1000 Q ved 0°C)-temperaturfglere.
Veelg den gnskede tilstand.

Pt 1000, [2] og Ni 1000, [4], hvis der opereres med Celsius - Pt
1000, [3] og Ni 1000, [5], hvis der opereres med Fahrenheit.
Bemazerk: Hvis indgangen ikke er i brug, skal den indstilles til
spaending!

Hvis den er indstillet til temperatur og benyttes som feedback,
skal enheden enten indstilles til Celsius eller Fahrenheit (par.
20-12, 21-10, 21-30 eller 21-50)

26-01 Klemme X42/3, Tilstand

Option: Funktion:

[1] Spaending

[2] Pt 1000 (°C)

[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) Klemme X42/3 kan programmeres som en analog indgang, der

kan acceptere spaending eller indgang fra enten Pt 1000 eller Ni
1000-temperaturfglere. Vaelg den gnskede tilstand.

Pt 1000, [2] og Ni 1000, [4], hvis der opereres med Celsius - Pt
1000, [3] og Ni 1000, [5], hvis der opereres med Fahrenheit.
Bemaerk: Hvis indgangen ikke er i brug, skal den indstilles til
spaending!

Hvis den er indstillet til temperatur og benyttes som feedback,

skal enheden enten indstilles til Celsius eller Fahrenheit (par.
20-12, 21-10, 21-30 eller 21-50)

26-02 Klemme X42/5, Tilstand

Option: Funktion:

[1] Spaending

[2] Pt 1000 (°C)

[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) Klemme X42/5 kan programmeres som en analog indgang, der

kan acceptere spaending eller indgang fra enten Pt 1000 eller Ni
1000-temperaturfglere. Vaelg den gnskede tilstand.

Pt 1000, [2] og Ni 1000, [4], hvis der opereres med Celsius - Pt
1000, [3] og Ni 1000, [5], hvis der opereres med Fahrenheit.
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Bemaerk: Hvis indgangen ikke er i brug, skal den indstilles til
spaending!

Hvis den er indstillet til temperatur og benyttes som feedback,
skal enheden enten indstilles til Celsius eller Fahrenheit (par.
20-12, 21-10, 21-30 eller 21-50)

26-10 Klemme X42/1, Lav spaending
Range: Funktion:

0,07 v* [0,00 - par. 26-11] Indtast den lave spaendingsveerdi. Denne analoge indgangsska-
leringsvaerdi skal svare til den lave reference-/feedbackveerdi,
der er indstillet i par. 26-14.

26-11 Klemme X42/1, Hgj spaending
Range: Funktion:

10,0 V* [Par. 26-10 - 10,0 V] Indtast den hgje speendingsveerdi. Denne analoge indgangs-
skaleringsveerdi skal svare til den hgje reference-/feedbackvaer-
di, der indstilles i par. 26-15.

26-14 Klemme X42/1 lav ref./feedback veerdi

Range: Funktion:
0,000 [-100000.000 - par. Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, der svarer til den
Enhed* 26-15] lave spaending, der er angivet i par. 26-10.

26-15 Klemme X42/1 hgj ref./feedback veerdi

Range: Funktion:
100,000 [Par. 26-14 - Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, der svarer til den
Enhed* 1000000,000] veerdi for hgj spaending, der er indstillet i par. 26-11.

26-16 Terminal X42/1, Filtertidskonstant

Range: Funktion:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Indtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfil-
tertidskonstant til undertrykkelse af stgj p& klemme X42/1. En
hgj tidskonstant forbedrer daempningen, men gger ogsd tids-
forsinkelsen gennem filteret. Denne parameter kan ikke justeres
med motoren i gang.

26-17 Klemme X42/1, Live Zero

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret
[1] Aktiveret Denne parameter ggr det muligt at aktivere Live zero-overvag-

ningen. Hvor den analoge indgang benyttes som en del af
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frekvensomformeren, i stedet for som en del af en decentral I/
O-system, som f.eks. et Building Management-system.

26-20 Klemme X42/3, Lav speending
Range: Funktion:

0,07 v* [0,00 - par. 26-21] Indtast den lave spaendingsvaerdi. Denne analoge indgangsska-
leringsvaerdi skal svare til den lave reference-/feedbackvaerdi,
der er indstillet i par. 26-24.

26-21 Klemme X42/3, Hgj spaending
Range: Funktion:

10,0 V* [Par. 26-20 - 10,0 V] Indtast den hgje spaendingsveerdi. Denne analoge indgangs-
skaleringsvaerdi skal svare til den hgje reference-/feedbackvaer-
di, der indstilles i par. 26-25.

26-24 Klemme X42/3 lav ref./feedback veerdi
Range: Funktion:

0,000 [-100000,000 - par. Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, der svarer til den
Enhed* 26-25] lave spaending, der er angivet i par. 26-20.

26-25 Klemme X42/3 hgj ref./feedback veerdi

Range: Funktion:
100,000 [Par. 26-24 - Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, der svarer til den
Enhed* 1000000,000] hgje spandingsveerdi, der er indstillet i par. 26-21.

26-26 Klemme X42/3, Filtertidskonstant
Range: Funktion:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Indtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfil-
tertidskonstant til undertrykkelse af stgj pd klemme X42/3. En
hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men gger ogsd tids-
forsinkelsen gennem filteret. Denne parameter kan ikke justeres
med motoren i gang.

26-27 Klemme X42/3, Live Zero

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret
[1] Aktiveret Denne parameter ggr det muligt at aktivere Live zero-overvag-

ningen. Hvor den analoge indgang benyttes som en del af
frekvensomformeren, i stedet for som en del af en decentral I/
O-system, som f.eks. et Building Management-system.
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26-30 Klemme X42/5, Lav spaending
Range: Funktion:

0,07 v* [0,00 - par. 26-31] Indtast den lave spaendingsveerdi. Denne analoge indgangsska-
leringsvaerdi skal svare til den lave reference-/feedbackveerdi,
der er indstillet i par. 26-34.

26-31 Klemme X42/5, Hgj spaending
Range: Funktion:

10,0 V* [Par. 26-30 - 10,0 V] Indtast den hgje spaendingsveerdi. Denne analoge indgangs-
skaleringsvaerdi skal svare til den hgje reference-/feedbackvaer-
di, der indstilles i par. 26-35.

26-34 Klemme X42/5 lav ref./feedback veerdi

Range: Funktion:
0,000 [-100000,000 - Par. Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, der svarer til den
Enhed* 26-35] lave spaending, der er angivet i par. 26-30.

26-35 Klemme X42/5 hgj ref./feedback veerdi

Range: Funktion:
100,000 [Par. 26-34 - Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, der svarer til den
Enhed* 1000000.000] veerdi for hgj spaending, der er indstillet i par. 26-21.

26-36 Klemme X42/5, Filtertidskonstant

Range: Funktion:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Indtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfil-
tertidskonstant til undertrykkelse af stgj pd klemme X42/5. En
hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men gger ogsé tids-
forsinkelsen gennem filteret. Denne parameter kan ikke justeres
med motoren i gang.

26-37 Klemme X42/5, Live Zero

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret
[1] Aktiveret Denne parameter ggr det muligt at aktivere Live zero-overvag-

ningen. Hvor den analoge indgang benyttes som en del af
frekvensomformeren, i stedet for som en del af en decentral I/
O-system, som f.eks. et Building Management-system.
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26-40 Klemme X42/7 udgang

Option:

(0]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]

[105]

[106]
[107]
[108]
[113]
[114]
[115]
[139]
[141]

Ingen drift
Udgangsfrekvens
Reference
Feedback
Motorstrgm

Moment i forhold til
greense

Moment i forhold til
nominel

Effekt

Hastighed

Moment

Udvidet lukket slgijfe 1
Udvidet lukket slgjfe 2
Udvidet lukket slgijfe 3
Busstyring
Busstyringstimeout

Funktion:
Indstiller funktionen af klemme X42/7 som en analog strgmud-
gang.

26-41 Klemme X42/7, Udgang Min. skalering

Range:
0%*

[0.00 - 200%]

Funktion:

Skalerer den minimale udgangsstyrke for det valgte analoge
signal pd klemme X42/7 som en procentdel af den maksimale
signalveerdi. Hvis en 0 mA (eller 0 Hz) f.eks. gnskes som 25 %
af den maksimale udgangsveerdi, Skal der programmeres 25 %.
Skaleringsvaerdier op til 100 % m4 aldrig veere hgjere end den
tilsvarende indstilling i par. 26-52.

26-42 Klemme X42/7 Udgang maksimum skalering

Range:
100%*

[0 - 200%]

Funktion:

Skaler den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge sig-
nal pa klemme X42/7. Indstil vaerdien til maksimumvaerdien for
strgmsignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere
strgm end 20 mA ved fuld skala, eller 20 mA ved et udgangs-
signal p& mindre end 100 % af den maksimale signalveerdi. Hvis
20 mA er den gnskede udgangsstrgm ved veerdier mellem 0-100
% af det fulde udgangssignal, skal procentvaerdien program-
meres i parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis en strgm pd
mellem 4 og 20 mA gnskes ved maksimal signaleffektivitet, be-
regnes procentvaerdien pd fglgende made:

20mA
@nsket maksimal strom x 100 %
dvs.
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20mA

Toma ~ 100% = 200%

10mA:

26-43 Klemme X42/7, Udgangsbusstyring

Range:
0%*

[0 - 100%]

Funktion:
Holder niveauet p& Udgang X42/7, hvis denne er styret af bus.

26-44 Klemme X42/7, Preset for udgangstimeout

Range:

0.00 %* [0.00 - 100%]

Funktion:

Holder preset-niveauet pd klemme X42/7.

Hvis bustimeout og funktionstimeout er valgt i par. 26-50, vil
udgangen blive forhdndsindstillet til dette niveau.

26-50 Klemme X42/9 udgang

Option:

[0]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]

[105]

[106]
[107]
[108]
[113]
[114]
[115]
[139]
[141]

Ingen drift
Udgangsfrekvens
Reference
Feedback
Motorstrgm

Moment i forhold til
graense

Moment i forhold til
nominel

Effekt

Hastighed

Moment

Udvidet lukket slgjfe 1
Udvidet lukket slgife 2
Udvidet lukket slgjfe 3
Busstyring
Busstyringstimeout

Funktion:
Indstiller funktionen af klemme X42/9 som en analog stremud-
gang.

26-51 Klemme X42/9, Udgang Min. skalering
Funktion:

Range:
0%*

[0.00 - 200%]

Skalerer den minimale udgangsstyrke for det valgte analoge
signal pa klemme X42/9 som en procentdel af den maksimale
signalvaerdi. Hvis en 0 mA (eller 0 Hz) f.eks. gnskes som 25 %
af den maksimale udgangsveerdi, Skal der programmeres 25 %.
Skaleringsvaerdier op til 100 % mé aldrig veere hgjere end den
tilsvarende indstilling i par. 26-62.
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26-52 Klemme X42/9 Udgang maksimum skalering

Range: Funktion:

100%* [0.00 - 200%] Skaler den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge sig-
nal pd klemme X42/9. Indstil vaerdien til maksimumvaerdien for
stremsignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere
strgm end 20 mA ved fuld skala, eller 20 mA ved et udgangs-
signal pd mindre end 100 % af den maksimale signalvaerdi. Hvis
20 mA er den gnskede udgangsstrgm ved veerdier mellem 0-100
% af det fulde udgangssignal, skal procentvaerdien program-
meres i parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis en strgm pd
mellem 4 og 20 mA @nskes ved maksimal signaleffektivitet, be-
regnes procentveerdien pé fglgende méde:

20mA
@nsket maksimal strom x 100 %
dvs.
- 20mA _
10mA: TomA 100% = 200%

26-53 Klemme X42/9, Udgangsbusstyring

Range: Funktion:
0.00 %*[0.00 - 100%] Holder niveauet pd Udgang X42/9, hvis denne er styret af bus.

26-54 Klemme X42/9, Preset for udgangstimeout

Range: Funktion:

0.00%* [0.00 - 100%] Holder preset-niveauet pa klemme X42/9.
Hvis bustimeout og funktionstimeout er valgt i parameter 26-60,
vil udgangen blive forh&ndsindstillet til dette niveau.

26-60 Klemme X42/11 udgang

Option: Funktion:
Indstiller funktionen af klemme X42/11 som en analog strgm-
udgang.

[0] * Ingen drift

[100] Udgangsfrekvens

[101] Reference

[102] Feedback

[103] Motorstrgm

[104] Moment i forhold til
graense

[105] Moment i forhold til
nominel

[106] Effekt

[107] Hastighed

[108] Moment

[113]  Udvidet lukket slgijfe 1
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[114]  Udvidet lukket slgijfe 2
[115] Udvidet lukket slgjfe 3
[139] Busstyring

[141] Busstyringstimeout

26-61 Klemme X42/11, Udgang Min. skalering
Range: Funktion:

0%* [0.00 - 200%] Skalerer den minimale udgangsstyrke for det valgte analoge
signal pd klemme X42/11 som en procentdel af den maksimale
signalveerdi. Hvis en 0 mA (eller 0 Hz) f.eks. gnskes som 25 %
af den maksimale udgangsveerdi, Skal der programmeres 25 %.
Skaleringsveerdier op til 100 % ma aldrig veere hgjere end den
tilsvarende indstilling i par. 26-72.

26-62 Klemme X42/11, Udgang maksimum skalering

Range: Funktion:

100%* [0.00 - 200%] Skaler den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge sig-
nal p& klemme X42/9. Indstil veerdien til maksimumvaerdien for
strgmsignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere
strgm end 20 mA ved fuld skala, eller 20 mA ved et udgangs-
signal pd mindre end 100 % af den maksimale signalveerdi. Hvis
20 mA er den gnskede udgangsstrgm ved veerdier mellem 0-100
% af det fulde udgangssignal, skal procentveerdien program-
meres i parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis en strgm pd
mellem 4 og 20 mA gnskes ved maksimal signaleffektivitet, be-
regnes procentvaerdien pd folgende made:

20mA
@nsket maksimal strem x 100 %
dvs.
1oma: 2974 100% - 200%

10mA

26-63 Klemme X42/11, Udgangsbusstyring

Range: Funktion:
0.00% [0.00 - 100%] Holder niveauet pd Udgang X42/11, hvis denne er styret af bus.

26-64 Klemme X42/11, Preset for udgangstimeout

Range: Funktion:

0.00%* [0.00 - 100%] Holder preset-niveauet pd klemme X42/11.
Hvis bustimeout og funktionstimeout er valgt i par.26-70, vil
udgangen blive forhdndsindstillet til dette niveau.
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3. Parameterlister

3.1. Parameteroptioner

3.1.1. Standardindstillinger

Andringer under drift
"SAND" betyder, at parameteren kan aendres, mens frekvensomformeren er i drift, og "FALSK"
betyder, at frekvensomformeren skal standses, fgr aendringen kan foretages.

4-opseetning
'Alle opszetninger': parameteren kan indstilles individuelt for hver af de fire opssetninger, dvs. en

enkelt parameter kan have fire forskellige dataveerdier.
'1-opseetning': Dataveerdien vil veere den samme i alle opsaetninger.

Konverteringsindeks
Tallet refererer til et konverteringstal, som skal anvendes, ndr der skrives eller laases med en

frekvensomformer.
Konverte- ‘ 100 | 67 6 ‘ 5 4 3 ‘ 2 1 ‘ 0 ‘ -1 ‘ -2 ‘ -3 -4 ‘ -5 6
ringsindeks
Konverte- ‘ 1 ‘ 1/60 ‘ 100000 ‘ 100000‘ 10000‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0.1 ‘ 0.01 ‘ 0.00 ‘ 0.000 ‘o.oooo‘ 0.000001
ringsfaktor 0 1 1 1
Datatype Beskrivelse Type
2 Heltal 8 Int8
3 Heltal 16 Int16
4 Heltal 32 Int32
5 Uden fortegn 8 Uint8
6 Uden fortegn 16 Uint16
7 Uden fortegn 32 Uint32
9 Synlig streng VisStr
33 Normaliseret veerdi, 2 byte N2
35 Bitsekvens med 16 booleske variabler V2
54 Tidsforskel u. dato TimD
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Indeks

1

10-1* Devicenet 132
1-3* Avancerede Motordata 50
16-1* Motorstatus 174
18-0* Vedligeholdelseslog 184
2

20-** Frekvensomformer Lukket Slgjfe 187
20-0* Feedback 187
20-2* Feedback Og Seetpunkt 191
20-3* Feedback Avanceret Konvertering 195
20-7* Pid-autooptimering 196
20-8* Basisindstillinger 198
20-9* Pid-regulering 199
21-0* Udvidet Ls-autooptimering 202
22-8* Flow-kompensation 223
24-0* Fire Mode 245
24-1* Drive Bypass 250
5

5-1* Digitale Indgange 80
5-6* Pulsudgange 96
5-9* Busstyret 97
A

Accelerationstiden 16, 68
Adgang Til Personlig Menu [quick Menu] Uden Adgangskode, Par. 0-66 42
Advarsel, Feedback Lav, 4-56 75
Advarsel, Reference Lav, 4-54 75
Advarselsord 2 181
Advarselsord 2, 16-93 181
Advarselsord, 16-92 181
Advarselsparameter, 10-13 135
A

AEndring Af Data 22
AEndring Af Dataveerdi 23
AEndring Af En Gruppe Af Numeriske Dataveerdier 23
AEndring Af Tekstvaerdi 23
A

Aktiv Opsaetning, 0-10 28
Alarmord 2, 16-91 181
Alarmord, 16-90 181
Analog I/o-option Mcb 109, 26-** 271
Analog Indgang X42/1, 18-30 185
Analog Indgang X42/3, 18-31 185
Analog Indgang X42/5, 18-32 185
Analog Udgang X42/11, 18-35 186
Analog Udgang X42/7, 18-33 185
Analog Udgang X42/9, 18-34 185
Analoge Indgangsskaleringsvaerdi 275
Antal Indkoblinger, 15-03 163
Antal Overspaendinger, 15-05 163
Antal Overtemperaturer, 15-04 163
Antal Pumper, 25-06 255
Antal Starter, 15-08 164
Apparatbestillingsnummer, 15-46 170
Apparatidentifikation, 15-4* 169
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Apparatinformation 163
Apparatprofil, 11-10 138
Apparatserienummer, 15-51 170
Arbejdsdage, Par. 0-81 44
Array-indeks, 10-30 136
Auto-derate, 14-6* 161
Auto-energioptimeringskompressor 46
Auto-energioptimering-vt 47
Automatisk Genstarttid 14-21 157
Automatisk Motortilpasning (ama) 49
B

Baggrundslog, 15-2* 167
Baggrundslog: Heendelse, 15-20 167
Baggrundslogbog: Tid, 15-22 168
Baggrundslogbog: Veerdi, 15-21 168
Baud-hastighed, 8-32 115
Belastningskompensation Ved Lav Hastighed, 1-60 52
Beregning Af Arbejdspunkt, 22-82 225
Bestilt Typekodestreng, 15-44 169
Bremse- Og Overspaendingsfunktioner, 2-10 61
Bremseeffekt 61
Bremseeffektgraense (kw), 2-12 61
Bremseeffektovervdgning 62
Bremsekontrol, 2-15 62
Bremsemodstand (ohm) 2-11 61
Brugerdefineret Kglemiddel A1, 20-31 196
Brugerdefineret Kglemiddel A2, 20-32 196
Brugerdefineret Kglemiddel A3, 20-33 196
Busfeedback 3, 8-96 120
Busfejltzeller, 8-81 119
Bus-jog 2, Hastighed 119
Busmeddelelsestzeller, 8-80 119
Bypassforsinkelsestid, 24-11 252
Bypass-hastighed Til [hz], 4-63 77
Bypass-hastighed Til O/min, 4-62 76

C

Cos-filter 1, 10-20 135
Cos-filter 2, 10-21 136
Cos-filter 3, 10-22 136
Cos-filter 4, 10-23 136
D

Datalogindstillinger, 15-1* 164
Dc Link-spaending 175
Dc-bremsestrgm, 2-01 60
Dc-bremsetid 60
Dc-hold/forvarmning 55
Dc-holdestrgm/forvarmningsstrgm, 2-00 60
Definerede Parametre, 15-92 171
Denne Opsaetning Knyttet Til 29
Derate-niveau, Par. 14-62 162
Devicenet F-parametre, 10-39 137
Devicenet Og Can-fieldbus 131
Devicenet-revision, 10-32 137
Diagnoseudlgser, 8-07 113
Digital & Releebusstyring, 5-90 97
Digital Indgang, 16-60 177
Displaylinje 1,2, Lille, 0-21 35
Displaylinje 1,3 Lille, 0-22 36
Displaylinje 2, Stor, 0-23 36
Displaylinje 3, Stor, 0-24 36
Displaytekst 2, 0-38 40
Displaytekst 3, 0-39 40
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Driftstilstand 27
Driftstilstand Ved Start (hand) 27
Driftstilstand, 14-22 157
Driftstimer, 15-00 163
Drive Bypassfunktion, 24-10 251
E

Effekt Hk, 16-11 174
Effektdel, 15-41 169
Effektiv Parameteropsaetning Til Hvac-applikationer 13
Effektkortbestillingsnr., 15-47 170
Effektkortserienr., 15-53 170
Effektreetablering 70
Eksempel P& Andring Af Parameterdata 12
Ekst. 1-udgang [%], 21-19 207
Ekstern Reference 176
Ekstern Speerretimer, 22-00 211
Elektronisk Termorelse 58
Energibesparelser, 23-83 244
Energi-log, 23-5* 236
Energi-log, 23-53 238
Energi-log-oplgsning, 23-50 237
Energioptimering, 14-4* 159
Etr 57,175
F

Fabriksindstillingerne 24
Faktisk Typekodestreng, 15-45 170
Fast Styrepumpe, 25-05 254
Fc-portens Baud-hastighed 115
Fc-type, 15-40 169
Feedback 1-kilde, 20-00 187
Feedback 1-kildeenhed, 20-02 188
Feedback 1-konvertering, Par. 20-01 188
Feedback 2-kilde, 20-03 189
Feedback 2-kildeenhed, 20-05 190
Feedback 2-konvertering, Par. 20-04 189
Feedback 3-kilde, 20-06 190
Feedback 3-kildeenhed, 20-08 190
Feedback 3-konvertering Par. 20-07 190
Feedback-funktion, 20-20 191
Fejllog, 15-3* 168
Fejllog: Fejlkode, 15-30 168
Fejllog: Tid, 15-32 169
Fejllogbog: Veerdi, 15-31 169
Fire Mode Alarmh&ndtering, 24-09 250
Fire Mode Feedbackkilde, 24-07 249
Fire Mode Maks. Reference, 24-04 248
Fire Mode Min. Reference, 24-03 248
Fire Mode Preset-reference, 24-05 249
Fire Mode Reference-kilde, 24-06 249
Fire Mode, Live Zero, Timeout-funktion, 6-02 101
Fire Mode-enhed, 24-02 247
Fire Mode-funktion, 24-00 246
Fire Mode-konfiguration, 24-01 247
Flow Ved Designpunkt, 22-89 228
Flow-kompensering, 22-80 225
Forebyggende Vedligeholdelsesord, 16-96 181
Frilgb 7
Funktion Ved Netubalance, 14-12 155
Funktion Ved Overtemperatur, Par., 14-60 161
Funktion Ved Stop, 1-80 54
Funktion Ved Vekselretteroverbelastning, Par 14-61 162
Funktionsopsaetninger 18
Funktionsrelze, 5-40 91
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G

Gem Altid, 10-33 137
Gem Dataveerdier, 10-31 136
Gem Dataveerdier, 11-21 139
Generelle Indstillinger, 1-0* 46
Grafisk Display 3
H

Halvautomatisk Bypass-funktion, 4-64 77
Hastighed Ved Designpunkt [hz], 22-86 227
Hastighed Ved Designpunkt [o/min], 22-85 227
Hastighed Ved No Flow [hz], 22-84 227
Hastighed Ved No Flow [o/min], 22-83 226
Hovedmenu - Oplysninger Om Frekvensomformeren - Gruppe 15 163
Hovedmenustruktur 25
Hovedmenu-tilstand 6
Hovedmenutilstand 22
Hovedmenu-tilstand 12
Hovedreaktans (xh) 51
Hovedreaktans, 1-35 50
Hovedreaktansen 49
Hurtig Overfgrsel Af Parameterindstillinger Mellem Flere Frekvensomformere 11
|

Indikatorlamper >
Indkobling P& Roterende Motor 54
Indstil Dato Og Klokkeslzet, 0-70 43
Indstilling Af Ur, 0-7* 43
Initialisering 24
Interval Mellem Starter, 22-76 223
Intet Trip Ved Overbelastning Af Vekselretter 161
It-netkilde 160
J

Jerntabsmodstand (rfe) 51
Jog-hastighed 16, 65
Jog-hastighed [o/min], 3-19 67
Jog-rampetid, 3-80 69
K

Kaskadestatus, 25-80 266
Kaskadestyreenhed, 25-00 253
Kilrembrudsforsinkelse, 22-62 222
Kilrembrudsfunktion, 22-60 222
Kilrembrudsmoment, 22-61 222
Kilrembrudsregistrering 222
Klemme 19, Digital Indgang, 5-11 85
Klemme 27, Digital Indgang, 5-12 85
Klemme 27, Pulsudgangsvariabel, 5-60 96
Klemme 29 Hgj Ref./feedback Veerdi, 5-53 95
Klemme 29 Lav Ref/feedback Veerdi, 5-52 94
Klemme 29, Digital Indgang, 5-13 85
Klemme 29, Lav Frekvens 94
Klemme 29, Pulsudgangsvariabel, 5-63 97
Klemme 29, Tilstand, 5-02 79
Klemme 32, Digital Indgang, 5-14 85
Klemme 33, Digital Indgang, 5-15 85
Klemme 33, Hgj Frekvens, 5-56 95
Klemme 33, Hgj Reference/feedback Value, 5-58 95
Klemme 33, Lav Frekvens, 5-55 95
Klemme 33, Lav Ref./feedback Veerdi, 5-57 95
Klemme 42, Udgang Minimum Skalering, 6-51 107
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Klemme 42, Udgang, 6-50 106
Klemme 53, Hgj Speending, 6-11 101
Klemme 53, Hgj Strom 102
Klemme 53, Lav Spaending, 6-10 101
Klemme 53, Lav Strgm 102
Klemme 54, Hgj Strgm 103
Klemme 54, Koblingsindstilling, 16-63 178
Klemme 54, Lav Strgm 103
Klemme X30/3, Digital Indgang, 5-17 85
Klemme X30/4, Digital Indgang, 5-18 86
Klemme X30/6, Pulsudgangsvariabel, 5-66 97
Klemme X30/8, Preset For Udgangstimeout, 6-64 110
Klemme X30/8, Udgangsbusstyring, 6-63 109
Klemme X42/1 Hgj Ref./feedback Veerdi, 26-15 274
Klemme X42/1 Lav Ref./feedbackveerdi, 26-14 274
Klemme X42/1 Live Zero, 26-17 274
Klemme X42/1, Filtertidskonstant, 26-16 274
Klemme X42/1, Hgj Spaending, 26-11 274
Klemme X42/1, Lav Spaending, 26-10 274
Klemme X42/1, Tilstand 26-00 272
Klemme X42/11, Preset For Udgangstimeout, 26-64 280
Klemme X42/11, Udgang Maksimum Skalering, 26-62 280
Klemme X42/11, Udgang Min. Skalering, 26-61 280
Klemme X42/11, Udgangsbusstyring, 26-63 280
Klemme X42/3 Hgj Ref./feedback Veerdi, 26-25 275
Klemme X42/3 Lav Ref./feedback Veerdi, 26-24 275
Klemme X42/3, Filtertidskonstant, 26-26 275
Klemme X42/3, Hgj Speending, 26-21 275
Klemme X42/3, Lav Spaending, 26-20 275
Klemme X42/3, Live Zero, 26-27 275
Klemme X42/3, Tilstand, 26-01 273
Klemme X42/5 Hgj Ref./feedback Veerdi, 26-35 276
Klemme X42/5 Lav Ref./feedback Veerdi, 26-34 276
Klemme X42/5, Filtertidskonstant, 26-36 276
Klemme X42/5, Hgj Spaending, 26-31 276
Klemme X42/5, Lav Spaending, 26-30 275
Klemme X42/5, Live Zero, 26-37 276
Klemme X42/5, Tilstand, 26-02 273
Klemme X42/7 Udgang Maksimum Skalering, 26-42 277
Klemme X42/7, Preset For Udgangstimeout, 26-44 278
Klemme X42/7, Udgang Min. Skalering, 26-41 277
Klemme X42/7, Udgang, 26-40 276
Klemme X42/7, Udgangsbusstyring, 26-43 278
Klemme X42/9 Udgang Maksimum Skalering, 26-52 278
Klemme X42/9, Preset For Udgangstimeout, 26-54 279
Klemme X42/9, Udgang Min. Skalering, 26-51 278
Klemme X42/9, Udgangsbusstyring, 26-53 279
Koblingsbandbredde, 25-20 255
Koblingsfrekvens 14-01 153
Koblingsgraense, 25-42 260
Koblingshastighed, 25-44 261
Koblingsmgnster, 14-0* 153
Koblingsmgnster, 14-00 153
Kglemiddel, 20-30 195
Kolepladetemperatur 176
Keling 55
Konfigurationstilstand, 1-00 46
Konfigurerbart Statusord , 8-13 113
Konstant Hastighedsb&ndbredde, 25-22 257
Kontinuerlig Dataregister, 23-61 240
Kort Cyklusbeskyttelse, 22-75 222
Kgrte Timer, 15-01 163
Kortslutningsbeskyttelse 222
Kvadratlinezer Kurveapproksimering, 22-81 225
Kvikmenu 6
Kvikmenu-tilstand 6,12
Kwh-tzeller, 15-02 163
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L

Lcp 11
Lcp 102 3
Lcp-id-nr. 170
Lcp-id-nr., 15-48 170
Lcp-kopi, 0-50 41
Lcp-tastatur, 0-4* 40
Led'er 3
Live Zero, Timeout-funktion, 6-01 100
Live Zero, Timeout-periode, 6-00 100
Logging-interval, 15-11 166
Logging-kilde, 15-10 164
Logging-tilstand, 15-13 167
Lokale Reference 28
Lon-advarselsord, 11-15 138
Lonworks, 11* 138
Lonworks-revision, 11-18 138
Lukket Slgijfetype, 20-70 197
Lukket Slgijfetype, 21-00 202
M

Mac Id, 10-02 131
Maks. Boost-tid 221
Maks. Udgangsfrekvens, 4-19 74
Maksimumfeedbackniveau, 20-74 198
Maksimumfeedbackniveau, 21-04 203
Maksimumforsinkelse Mellem Tegn, 8-37 116
Maksimumgraense 71
Maksimumreference, 3-03 64
Manglende Motorfasefunktion, 4-58 76
Manuel Alternering, 25-91 269
Manuel Initialisering 24
Med Uret 72
Miljg, 14-5* 160
Min. Frekvens For Funktion Ved Stop 1-81 55
Min. Funktionshastighed Ved Stop [hz], 1-82 55
Mindste Aeo-frekvens, 14-42 159
Mindste Magnetisering For Aeo, 14-41 159
Minimum Bineer Veerdi, 23-65 242
Minimum Kgretid, 22-40 219
Minimum Sleep-tid, 22-41 220
Minimumfeedbackniveau, 20-73 197
Minimumfeedbackniveau, 21-03 203
Minimumgraense 71
Minimumkgretid, 22-77 223
Modificerede Parametre, 15-93 171
Momentgraense For Generatordrift, 4-17 73
Momentkarakteristik, 1-03 46
Motorbeskyttelse 55
Motor-cosphi, 14-43 160
Motoreffekt [hk] 15, 48
Motoreffekt [hk] , 1-21 15, 47
Motoreffekt [kw], 1-20 15, 47
Motorens Nominelle Hastighed, 1-25 16, 48
Motorfrekvens 174
Motorfrekvens, 1-23 16, 48
Motorhastighed, Hgj Graense [hz], 4-14 18,73
Motorhastighed, Hgj Graense [o/min], 4-13 17,72
Motorhastighed, Lav Graense [hz], 4-12 17,72
Motorhastighed, Lav Graense O/min, 4-11 17,72
Motorhastighedsenhed 27
Motorhastighedsretning, 4-10 72
Motormagnetisering Ved Stilstand, 1-50 51
Motoromlgbskontrol, 1-28 48
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Motorpoler 51
Motorspaending 16,48, 174
Motorspaending, 1-22 15, 48
Motorstart, 25-02 254
Motorstrgm 16, 48
N

Netfejl, 14-10 154
Netforsyning On/off, 14-1* 154
Netreference, 10-14 135
Netspaending Ved Netfejl, 14-11 155
Netstyring, 10-15 135
Neuron Id, 11-00 138
Nlcp 9
No Flow-funktion, 22-23 214
No-flow-forsinkelse, 22-24 214
Nulstil Energi-log, 23-54 238
Nulstil Kwt-teeller, 15-06 163
Nulstil Releeteellere, 25-86 269
Nulstil Styre-timeout, 8-06 113
Nulstil Teeller For Kgrte Timer, 15-07 164
Nulstillingstilstand, 14-20 156
@)

Obw-tid, 25-25 258
Omkostningsbesparelser, 23-84 244
Option Monteret, 15-60 171
Optionens Sw-version, 15-61 171
Optionsbestillingsnr., 15-62 171
Optionsidentifikation ,15-6* 171
Optionsserienr., 15-63 171
Overmodulation, 14-03 154
Overspaendingsstyring, 2-17 63
P

P4 Referencebandbredde, 20-84 199
Parameter, Metadata, 15-99 171
Parameteradgang 136
Parameterinfo, 15-9* 171
Parameteropsaetning 12
Parameteroptioner 281
Parametervalg 22
Pcd-skrivekonfiguration, 9-15 121
Periodestart, 23-51 237
Personlig Menu-adgangskode 42
Pid Diff.- Forstaerkningsgreense, 20-96 201
Pid Normal/inverteret Styring, 20-81 198
Pid-anti-windup, 20-91 199
Pid-autooptimering, 20-79 198
Pid-autooptimering, 21-05 204
Pid-differentieringstid, 20-95 200
Pid-integrationstid, 20-94 200
Pid-proportionalforstaerkning, 20-93 200
Pid-starthastighed [hz], 20-83 199
Pid-starthastighed [o/min], 20-82 198
Pid-udgangseendring, 20-72 197
Pid-udgangsaendring, 21-02 203
Pid-ydeevne, 20-71 197
Pid-ydeevne, 21-01 203
Preecist Stop-teeller 180
Preset-reference 64
Procesdatakonf., 10-12 133
Processtyring, 9-28 126
Profibus-advarselsord 127
Protokol, 8-30 114
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Prgver Fgr Udlgser, 15-14 167
Pulsfiltertidskonstant #29, 5-54 95
Pulsfiltertidskonstant #33, 5-59 95
Pulsindgang 29, 16-67 178
Pulsindgang 33, 16-68 179
Pulsudgang #27 Busstyring, 5-93 98
Pulsudgang #27 Timeout Forudindstillet, 5-94 98
Pulsudgang #29 Busstyring, 5-95 98
Pulsudgang #29 Timeout Forudindstillet, 5-96 98
Pulsudgang #x30/6 Busstyring, 5-97 98
Pulsudgang #x30/6 Timeout Forudindstillet, 5-98 99
Pulsudgang 29, 16-70 179
Pulsudgang, Maks.-frekvens #27, 5-62 97
Pulsudgang, Maks.-frekvens #29, 5-65 97
Pulsudgang, Maksimumfrekvens #x30/6, 5-68 97
Pumpealternering, 25-04 254
Pumpe-kgre-tid, 25-84 268
Pumpespaerring, 25-90 269
Pumpestatus, 25-81 267
Pwm Tilfseldig, 14-04 154
Q

Quick Menu-tilstand 12
R

Rampe 1, Rampe-ned-tid, 3-42 17,68
Rampe 2, Rampe-ned-tid, 3-52 69
Rampe 2, Rampe-op-tid, 3-51 69
Rampe Op-forsinkelse, 25-41 260
Rampeforsinkelse 71
Rampe-op-tid 1, Par. 3-41 16, 68
Rampetid 70
Reference 1-kilde, 3-15 66
Reference 2-kilde, 3-16 66
Reference-/feedbackenhed 20-12 190
Regionale Indstillinger, 0-03 27
Registrering Af Lav Effekt, 22-21 214
Registrering Af Lav Hastighed, 22-22 214
Releesluttid, 25-85 269
Relaestatus, 25-83 268
Relaeudgange 86
Reset-tast P& Lcp, 0-43 41
Rfi, 14-50 160
Rfi-filterkredslgbet 160
S

S&dan Betjenes Det Grafiske Lcp (glcp) 3
Seetpunkt 1, 20-21 194
Seetpunkt 2, 20-22 194
Seetpunkt 3, 20-23 195
Sbw-indkoblingsforsinkelse, 25-23 257
Sbw-udkoblingsforsinkelse, 25-24 257
Servicekode, 14-29 158
Slavefejlteeller, 8-83 119
Slavemeddelelsesteeller, 8-82 119
Sleep Mode 217
Sl-styreenhedstilstand, 13-00 140
Slut P& Kurveforsinkelse 222
Slut P& Kurve-funktion 221
Slut P& Timeout-funktion, 8-05 112
Softwareversion, 15-43 169
Sommertid Start, 0-76 44
Spaending, 15-42 169
Specielle Funktioner 153
Sprog 14, 26
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Sprogpakke 1 14, 26
Sprogpakke 2 14, 26
Sprogpakke 3 15, 26
Sprogpakke 4 14, 26
Standardindstillinger 281
Startforsinkelse 54
Starthaendelse, 13-01 140
Statorlaekreaktansen 49
Statormodstand, Rs 1-30 50
Status 5
Statusmeddelelser 3
Step-by-step 23
Stregmgraense, 4-18 73
Strgmgraensestyreenhed, 14-30 159
Strgmgraensestyreenhed, Integrationstid, 14-31 159
Stregmgraensestyring, 14-3* 158
Styreordskilde, 8-02 111
Styreordsprofil, 8-10 113
Styrepumpe, 25-82 268
Styrepumpealternering, 25-50 263
Styrested, 8-01 111
Styretimeoutfunktion, 8-04 112
Styre-timeout-tid, 8-03 111
Sw-id, Effektkort, 15-50 170
Sw-id, Styrekort, 15-49 170
T

Tendensberegning, 23-6* 239
Terminal X30/7 Digital Output (mcb 101), 5-33 91
Terminal X42/11, Udgang, 26-60 279
Terminal X42/9, Udgang, 26-50 278
Termisk Belastning 51
Termisk Motorbeskyttelse, 1-90 55
Termiske Belastning 175
Termistorkilde, 1-93 58
Thermistor 55
Tidsbestemte Dataregistre, 23-62 241
Tidsindstillede Handlinger, 23-0* 229
Tidszoneforskydning, 0-73 44
Tilpasset Udleesning Minimumveerdi, Par. 0-31 39
Tilsidesaettelseb&ndbredde, 25-21 256
Tgr Pumpe-funktion, 22-26 215
Trinstgrrelse 70
Trip-forsinkelse Ved Momentgraense, 14-25 158
Tripforsinkelse Ved Vekselretterfejl, 14-26 158
Trip-reset, 14-2* 156
Tryk Ved No Flow-hastighed, 22-87 227
Tryk Ved Nominel Hastighed, 22-88 228
U

Udgangsfilter, 14-55 160
Udkoblingsfunktion, 25-29 259
Udkoblingsgraense, 25-43 261
Udkoblingshastighed, 25-47 262
Udlgserhaendelse, 15-12 166
Udv. 1 Feedback-kilde, 21-14 206
Udvidet 3-diff. Forsteerkningsgreense, 21-64 211
Udvidet Statusord 181
Udvidet Statusord 2, 16-95 181
\%

Veelg Dc-bremse, 8-52 117
Veelg Frilgb, 8-50 116
Veelg Preset-reference, 8-56 118
Veelg Reversering, 8-54 117
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Veelg Start, 8-53 117
Valg Af Baud-hastighed, 10-01 131
Valg Af Telegram, 8-40 116
Variabelt Moment 46
Vedligeholdelseslog: Dato Og Tid, 18-03 184
Ventilatorovervdgning, 14-53 160
Ventilatorstyring, 14-52 160
Vigtigste Faktiske Veerdi [%], 16-05 173
Vt-niveau, 14-40 159
wW

Wake Up-hastighed [o/min], 22-42 220
Wake-up-ref./feedbackforskel 220
X

Xif-revision, 11-17 138
Y

Yderligere Arbejdsdage, 0-82 45
Yderligere Fridage, 0-83 43
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