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cuencia VLT® HVAC 1. Instrucciones de programacion

1. Instrucciones de programacion

1.1. Panel de control local

1.1.1. Uso del LCP gréfico (GLCP)

Las siguientes instrucciones son validas para el GLCP (LCP 102).

El GLCP esta dividido en cuatro grupos de funciones:
1. Display grafico con lineas de estado.

2.  Teclas de menu y luces indicadoras (LED): seleccién de modo, cambio de parametros y
cambio entre las funciones del display.

Teclas de navegacion y luces indicadoras (LED).

4.  Teclas de funcionamiento y luces indicadoras (LED).

Display gréafico:

El display LCD tiene iluminacién y cuenta con un total de 6 lineas alfanuméricas. Todos los datos
se muestran en el LCP, que puede mostrar hasta cinco variables de funcionamiento mientras se
encuentra en el modo [Status] (Estado).

Lineas del display:

a. Linea de estado: mensajes de es-

. L 150BA018.15
tado que muestran iconos y graficos.
1
' T _ Status o “a
b. Linea 1-2: lineas de datos de! ope s AR T ||
rador que muestran datos y variables 435
definidos o elegidos por el usuario. Si 1 3,5 b
se pulsa la tecla [Status] (Estado), L
Run OK C

puede afiadirse una linea adicional.1 -~

C. Linea de estado: mensajes de es- 2

tado que muestran un texto.1
Y
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El display se divide en 3 secciones:

La Seccién superior (a) muestra el estado cuando esta en dicho modo, o hasta 2 variables si
no esta en modo de estado o en caso de Alarma/advertencia.

Se muestra el nimero del ajuste activo (seleccionado como ajuste activo en el par. 0-10). Cuando
se programe otro ajuste que no sea el activo, el nimero del ajuste que se esta programando
aparecera a la derecha entre corchetes.

En la Seccién media (b) se muestran hasta 5 variables con la unidad correspondiente, indepen-
dientemente del estado. En caso de alarma/advertencia, se muestra la advertencia en lugar de
las variables.

Puede alternar entre tres pantallas de lectura de estado pulsando la tecla [Status] (Estado).
En cada pantalla de estado se muestran las variables de funcionamiento con diferentes formatos
(véase a continuacion).

Varios valores de medidas pueden vincularse a cada una de las variables de funcionamiento mos-
tradas. Los valores o medidas a mostrar pueden definirse mediante los par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23
y 0-24, a los que se puede acceder mediante [QUICK MENU] (Menu rapido), "Q3 Ajustes de fun-
cion”, "Q3-1 Ajustes generales”, "Q3-13 Ajustes de display".

Cada valor o medida de parametro de lectura seleccionado en los par. 0-20 a 0-24 posee su propia
escala y su propio nimero de digitos tras una posible coma decimal. Los valores numéricos gran-
des se muestran con menos digitos tras la coma decimal.

Ej.: Lectura actual

5,25 A; 15,2 A 105 A.

Display de estado I:

Este es el estado de lectura estandar después
del arranque o después de la inicializacion.
Utilice [Info] (Informacién) para obtener in-
formacion acerca del valor o la medida rela-
cionada con las variables de funcionamiento
mostradas (1.1, 1.2, 1.3, 2y 3).

En la siguiente ilustracion se muestran las va-
riables de funcionamiento que se visualizan en
el display. 1.1, 1.2 y 1.3 se muestran con un
tamafo pequeno. 2 y 3 se muestran con un
tamafio mediano.

Display de estado I11:
Vea las variables de funcionamiento (1.1, 1.2,
1.3y 2) que se muestran en el display en esta

LILH]
Z07RFM B225A 24.4kW

130BP062.10

ilustracion. 6_9Hz @
En el ejemplo estan seleccionadas las varia- @

bles Velocidad, Intensidad de motor, Potencia futa Rermote Running @
de motor y Frecuencia en la primera y la se- @

gunda lineas.
1.1, 1.2 y 1.3 se muestran en tamafio peque-
flo. 2 aparece en tamafio grande.
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Display de estado I11:

Este estado muestra el evento y la accion aso-
ciada del Smart Logic Control. Para obtener
mas informacion, consulte el apartado Smart
Logic Contrd.

130BP063.10

En la Seccién inferior siempre se muestra el
estado del convertidor de frecuencia en el mo-
do Estado.

Ajuste del contraste del display

Pulse [Status] (Estado) y [A] para oscurecer el display
Pulse [Status] (Estado) y [ W] para hacer mas claro el display

Top section <

Midde section <
$Pwer.car

Bottom section < Auto Remote R

130BP074.10

Luces indicadoras (LED):

En caso de que se sobrepasen determinados valores de umbral, se iluminaran los LED de alarma
y/o advertencia. En el Panel de control aparecera un texto de alarma y estado.

El indicador de estado On se activa cuando el convertidor de frecuencia recibe tension de la red,
a través de un terminal de bus CC o del suministro externo de 24 V. Al mismo tiempo, se enciende
la iluminacion de la pantalla.

. LED verde/On: la seccion de control
esta funcionando.

. LED amarillo/Warn. (Adver.): indica 0"
una advertencia. Warn.

. LED rojo intermitente/Alarm: indica e
una alarma. 130BP040.10

Teclas del GLCP

Teclas de menu

Las teclas del menu se dividen en funciones.
Las teclas situadas debajo del display y las lu- =
ces indicadoras se utilizan para ajustar para- 130BP045. 1¢
metros, incluida la opcion de lectura del
display durante el funcionamiento normal.
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[Status] (Estado)

Indica el estado del convertidor de frecuencia y el motor. Se pueden seleccionar tres lecturas de
datos distintas pulsando la tecla [Status] (Estado):

lecturas de 5 lineas, lecturas de 4 lineas o Smart Logic Control.

Utilice [ Status] (Estado) para seleccionar el modo de display o para volver al modo Display, tanto
desde el modo Menu rapido como desde el modo Menu principal o del de Alarma. Utilice también
la tecla [Status] (Estado) para cambiar del modo de lectura simple al doble y viceversa.

[Quick Menu] (Menu rapido)
Permite una configuracién rapida del convertidor de frecuencia. Las funciones HVAC mas ha-
bituales pueden programarse aqui.

El Mend rapido consta de

- Mi Menu personal

- Configuracion rapida
- Ajuste de funcion

- Cambios realizados

- Registros

El Ajuste de funcién proporciona acceso sencillo y rapido a todos los parametros necesarios para
la mayoria de las aplicaciones HVAC, incluidos la mayoria de ventiladores de alimentacién y retorno
VAV y CAV, ventiladores de torre de refrigeracién, bombas de agua primarias, secundarias y de
condensador, y otras aplicaciones de bombeo, ventilacién y compresion. Entre otras funciones,
también incluye pardmetros para seleccionar qué variables mostrar en el LCP, velocidades pre-
seleccionadas digitales, escalado de referencias analdgicas, aplicaciones mono y multizona de lazo
cerrado y funciones especificas relacionadas con ventiladores, bombas y compresores.

Se puede acceder de forma inmediata a los parametros del Menu rapido, a menos que se haya
creado una contraseia a través del par. 0-60, 0-61, 0-65 6 0-66.
Es posible pasar directamente del modo Menu Rapido al modo Menu Principal y viceversa.

[Main Menu] (Menu principal)

se utiliza para programar todos los parametros. Se puede acceder de forma inmediata a los pa-
rametros del Menu principal a menos que se haya creado una contrasefa a través del par. 0-60,
0-61, 0-65 6 0-66. Para la mayoria de las aplicaciones HVAC no es necesario acceder a los para-
metros del Menu principal, puesto que el Menu rapido, la Configuracion rapida y el Ajuste de
funcién proporcionan el acceso mas rapido y sencillo a los pardmetros mas necesitados habitual-
mente.

Se puede pasar directamente del modo MenU Principal al modo Menu Rapido y viceversa.

Se puede realizar un acceso directo a los parametros presionando la tecla [Main Menu] (Mena
principal) durante 3 segundos. El acceso directo proporciona acceso inmediato a todos los para-
metros.

[Alarm Log] (Registro de alarmas)

muestra una lista con las Ultimas cinco alarmas (numeradas de Al a A5). Para obtener mas detalles
sobre una alarma, utilice las teclas de direccion para sefialar el nimero de alarma y pulse [OK]
(Aceptar). Se mostrara informacién sobre el estado del convertidor de frecuencia antes de entrar
en el modo de alarma.

El botdn de registro de alarmas del LCP permite acceder tanto al registro de alarmas como al
registro de mantenimiento.

6 MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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[Back] (Atras) [Info] (Informacion)

conduce al paso o nivel anterior en la estruc- muestra informacién sobre un comando, pa-

tura de navegacidn. rametro o funcién en cualquier ventana del
display. [Info] (informacién) proporciona in-

[Cancel] (Cancelar) formacién detallada cuando es necesario.

anula el Gltimo cambio o el Gltimo comando, Para salir del modo de informacion, pulse [In-

siempre que el display no haya cambiado. fo] (Informacion), [Back] (Atras) o [Cancel]
(Cancelar).

Teclas de navegacion

Las cuatro flechas de navegacién se utilizan
para navegar entre las distintas opciones dis-
ponibles en [Quick Menu] (Menl rapido),
[Main Menu] (MenU principal) y [Alarm
log] (Registro de alarmas). Utilice las teclas
para mover el cursor.

130BT117.10

[OK] (Aceptar) se utiliza para seleccionar un
parametro marcado con el cursor y para ac-
ceder al cambio de un parametro.

Las Teclas de funcionamiento para el con-
trol local estan en la parte inferior del panel de
control.

130BP046.10

[Hand on] (Marcha local)

activa el control del convertidor de frecuencia mediante el GLCP. [Hand on] también pone en
marcha el motor, y ademas ahora es posible introducir los datos de velocidad del mismo mediante
las teclas de flecha. Esta tecla puede configurarse en Activado [1] o Desactivado [0] mediante el
parametro 0-40 Boton [Hand on] en el LCP.

Cuando [[Hand on] (Marcha local)] esta activado, seguiran activas las siguientes sefiales de con-
trol:

. [Hand on] (Marcha local) - [Off] (Apagar) - [Auto on] (Automatico)
. Reinicio
. Paro por inercia

. Cambio de sentido

MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 7
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. Seleccién de ajuste del bit menos significativo - Seleccion de ajuste del bit mas signifi-
cativo

. Comando de parada desde la comunicacion serie
. Parada rapida
o Freno de CC

iNOTAI
Las sefales de parada externas activadas por medio de sefiales de control o de un
bus serie anularan los comandos de "arranque" introducidos a través del LCP.

[Off] (Apagar)

detiene el motor conectado. Esta tecla puede ajustarse como Activado [1] o Desactivado [0] por
medio del par. 0-41 Boton [Off] en el LCP. Si no se selecciona ninguna funcion de parada externa
y la tecla [Off] (Apagar) esta desactivada, el motor sélo puede detenerse desconectando la ali-
mentacion de red.

[Auto On] (Automatico)

permite que el convertidor de frecuencia se controle mediante los terminales de control y comu-
nicacion serie. El convertidor de frecuencia se activara cuando reciba una sefal de arranque de
los terminales de control o del bus. Esta tecla puede seleccionarse como Activado [1] o Desacti-
vado [0] por medio del parametro 0-42 Boton [Auto On] en el LCP.

iNOTAI
Una sefial activa HAND-OFF-AUTO mediante las entradas digitales tendra prioridad
sobre las teclas de control [[Hand on] (Marcha local)] — [Auto on].

[Reset] (Reinicio)

Se utiliza para reiniciar el convertidor de frecuencia tras una alarma (desconexion). Esta tecla
puede seleccionarse como Activado [1] o Desactivado [0] por medio del parametro 0-43, Boton
Reset en el LCP.

El acceso directo a los parametros se puede realizar presionando la tecla [Main Menu] (Menu
principal) durante 3 segundos. El acceso directo proporciona acceso inmediato a todos los para-
metros.

8 MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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1.1.2. Uso del LCP numérico (NLCP)

Las siguientes instrucciones son validas para
el NLCP (LCP 101).

El panel de control estd dividido en cuatro
grupos de funciones: H -5

130BA181.10

1. Display numérico.

2. Tecla de mend vy luces indicadoras 2
(LED) - cambio de parametros y
cambio entre las funciones del dis-
play.

3.  Teclas de navegacion y luces indica-

S
doras (LED). *

4.  Teclas de funcionamiento y luces in-
dicadoras (LED). Tlustracion 1.1: Panel numérico LCP (NLCP)

iNOTA! D

La copia de parametros no es -
posible con el Panel de control
local numérico (LCP 101).

Seleccione uno de los modos siguientes: Tlustracién 1.2: Ejemplo de presentacién de esta-
Modo Estado: muestra el estado del conver- do

tidor de frecuencia o del motor.

Si se produce una alarma, el NLCP cambia au-
tomaticamente al modo de estado.

Se pueden mostrar varias alarmas.

Configuracion Rapida o modo Menu
principal: muestra parametros y sus ajustes.

Tlustracién 1.3: Ejemplo de presentacion de alar-

ma
Luces indicadoras (LED): Tecla Menu
. LED verde/On: indica si la seccién de t[l\/lenu] Seleccione uno de los modos siguien-
es:

control esta funcionando.

e LED amarillo/Adv.: indica una adver- *  Status (Estado)

tencia. . Quick Setup (Conf. rapida)
. LED rojo intermitente/Alarm: indica . Main Menu (Mend principal)
una alarma.

Main Menu (Menu principal) se utiliza para la programacion de todos los parametros.

Se puede acceder a los parametros de forma inmediata, @ menos que se haya creado una con-
trasefia mediante los pardmetros 0-60, 0-61, 0-65 o 0-66.

Quick Setup (Configuracion rapida) se utiliza para configurar el convertidor de frecuencia utili-
zando Unicamente los parametros mas esenciales.

Los valores de los parametros pueden cambiarse utilizando las flechas arriba/abajo cuando el valor
parpadea.

Para seleccionar Main Menu (Menl principal), presione varias veces el botdn [Menu] hasta que se
ilumine el LED Main Menu (Menu principal).

Seleccione el grupo de parametros [xx-__]y pulse [OK] (Aceptar)

Seleccione el parametro [__-xx] y pulse [OK] (Aceptar)

MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 9
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Si el parametro es un parametro indexado, seleccione el valor del indice y pulse [OK] (Aceptar)
Seleccione el valor de datos deseado y pulse [OK] (Aceptar)

Teclas de Navegacion [Back] (Atras) para volver hacia atras

Los botones de flecha [ W] [A] se utilizan para desplazarse entre grupos de parametros, entre
parametros y dentro de éstos.

[OK] (Aceptar) se utiliza para seleccionar un pardmetro marcado con el cursor y para acceder al
cambio de un parametro.

130BP079.10

Teclas de funcionamiento
Las teclas para el control local estan en la par-
te inferior del panel de control.

130BP046.10

Tlustracion 1.5: Teclas de funcionamiento del Pa-
nel de control numérico (NLCP)

[Hand on] (Marcha local)] activa el control del convertidor de frecuencia a través del LCP. [Hand
on] también pone en marcha el motor, y ademas ahora es posible introducir los datos de velocidad
del mismo mediante las teclas de flecha. Esta tecla puede configurarse en Activado [1] o Desac-
tivado [0] mediante el parametro 0-40 Boton /Hand on] en el LCP.

Las sefales de parada externas activadas por medio de sefiales de control o de un bus serie
anularan los comandos de "arranque" introducidos a través del LCP.
Cuando [Hand on] (Marcha local) esté activado, seguiran activas las siguientes sefiales de control:

. [Hand on] (Marcha local) - [Off] (Apagar) - [Auto on] (Automatico)
o Reinicio

. Parada por inercia

. Cambio de sentido

o Seleccién de ajuste del bit menos significativo - Seleccion de ajuste del bit mas signifi-
cativo

. Comando de parada desde la comunicacion serie
. Parada rapida
o Freno de CC

[Off] (Apagar) detiene el motor conectado. Esta tecla puede seleccionarse como Activado [1] o
Desactivado [0] por medio del parametro 0-41 Boton [Off] en LCP.

Si no se selecciona ninguna funcién de parada externa y la tecla [Off] (Apagar) esta desactivada,
se puede detener el motor desconectando la alimentacion de red.

10 MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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[Auto on] permite que el convertidor de frecuencia sea controlado mediante los terminales de
control o mediante la comunicacion serie. El convertidor de frecuencia se activard cuando reciba
una sefal de arranque de los terminales de control o del bus. Esta tecla puede seleccionarse como
Activado [1] o Desactivado [0] por medio del parametro 0-42 Boton [Auto On] en LCP.

iNOTA!
Una sefial HAND-OFF-AUTO activa mediante las entradas digitales tendra prioridad
sobre las teclas de control [Hand on] (Marcha local) - [Auto on].

[Reset] (Reinicio) se utiliza para reiniciar el convertidor de frecuencia tras una alarma (desco-
nexion). Esta tecla puede seleccionarse como Activado [1] o Desactivado [0] por medio del
parametro 0-43, Boton [Reset] en LCP.

1.1.3. Transferencia rapida de ajustes de parametros entre varios
convertidores de frecuencia

Una vez completada la configuracion del con-
vertidor de frecuencia, se recomienda alma- NN
cenar los datos en el LCP o en un PC mediante
la herramienta MCT 10 Software de progra-

L, A
macion.

150BA027.10

Almacenamiento de datos en el LCP:
1. Vaya al par. 0-50 Copia con LCP
2. Pulse la tecla [OK] (Aceptar)
3. Seleccione “Trans. LCP tod. par.” (Transferir todos los parametros al LCP)
4, Pulse la tecla [OK] (Aceptar)

Todos los ajustes de parametros se almacenaran en el LCP, lo que se indica en la barra de pro-
greso. Cuando se alcance el 100%, pulse [OK] (Aceptar).

Ahora ya puede conectar el LCP a otro convertidor de frecuencia y copiar los ajustes de parametros
en dicho convertidor.

Transferencia de datos del LCP al convertidor de frecuencia:
1.  Vaya al par. 0-50 Copia con LCP
2. Pulse la tecla [OK] (Aceptar)
3. Seleccione “Tr d LCP tod. par.” (Transferir todos los parametros del LCP)
4, Pulse la tecla [OK] (Aceptar)

En ese momento, todos los ajustes de parametros almacenados en el LCP se transferiran al con-
vertidor de frecuencia, lo que se indica mediante la barra de progreso. Cuando se alcance el 100%,
pulse [OK] (Aceptar).

MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 11
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1.1.4. Ajuste de parametros

El convertidor de frecuencia puede emplearse practicamente para cualquier asignacién de tareas,
por lo que ofrece un nimero considerable de parametros. La serie ofrece una eleccién entre dos
modos de programacién: un modo Menu rapido y un modo Men( principal.

El segundo da acceso a todos los parametros. El primero lleva al usuario por los pardmetros que
permiten programar la mayoria de las aplicaciones HVAC.

Independientemente del modo de programacion, se puede cambiar un parametro tanto en el
modo Menu rapido como en el modo Menu principal.

12 MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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1.1.5. Modo de Menu réapido

Datos de parametro

El GLCP (display grafico) proporciona acceso
a todos los parametros que se muestran en los
Menus rapidos. El NLCP (display numérico)
sélo proporciona acceso a los parametros de
Configuracion rapida. Para configurar los pa-
rametros utilizando el boton [Quick Menu]

Ejemplo de cambio de datos de parame-
tros

Se supone que el pardmetro 22-60, Funcion
correa rota esta ajustado en [No]. No obstan-
te, se desea controlar el estado de la correa
del ventilador (no rota o rota) de acuerdo con
el siguiente procedimiento:

(men rapido), introduzca o cambie los datos 1
0 ajustes de los parametros de acuerdo con el
siguiente procedimiento.

Pulse la tecla Quick Menu (menu ra-
pido)

2.  Seleccione Ajustes de funciones con
el botdn [v]

Pulse [OK] (Aceptar)

4, Seleccione Ajustes de aplicaciones
con el botoén [v]

Pulse [OK] (Aceptar)

Pulse [OK] (Aceptar) de nuevo para
Funciones de ventilador

1. Presione el botdn Quick Menu (menu
rapido)

2. Utilice las flechas [4] y [v] para bus-
car el parametro que desee cambiar.
Pulse [OK] (Aceptar)

4, Utilice las flechas [4] y [v] para se-
leccionar el ajuste correcto de para- 6.
metros.

5. Pulse [OK] (Aceptar)

6. Utilice los botones [«] y [*>] para pa-
sar a un digito diferente durante el 8.
ajuste de un parametro

7. Seleccione Func. correa rota pulsan-
do [OK] (Aceptar)

Con el boton [v], seleccione [2] Des-
conexion

7.  El area resaltada indica el digito se-

. e El convertidor de frecuencia se desconectara
leccionado para su modificacion

si se detecta una correa de ventilador rota.
8.  Pulse el botdén [Cancel] (Cancelar)

para descartar el cambio, o pulse el
botdn [OK] (Aceptar) para aceptar el
cambio e introducir un nuevo ajuste.

Seleccione Mi Menu personal para que se muestren Unicamente los parametros preseleccionados
y programados como parametros personales. Por ejemplo, una AHU o una bomba OEM pueden
tener los parametros preprogramados en Mi menu personal durante la puesta en marcha en fa-
brica, a fin de simplificar su puesta en marcha o su ajuste en la aplicacién. Estos parametros se
seleccionan en el par. 0-25 Menu personal. En este menl se pueden programar hasta 20 para-
metros diferentes.

Si se selecciona [Sin funcidn] en el par. Terminal 27 Entrada digital, no es necesaria ninguna
conexién a +24 V en el mismo para permitir el arranque.

Si se selecciona [Inercia] (valor predeterminado en fabrica) en el par. Terminal 27 Entrada digi-
tal, es necesaria una conexion a +24 V para activar el arranque.

Seleccione [Changes Made] (Cambios realizados) para obtener informacién sobre:

. los ultimos 10 cambios. Utilice las teclas de navegacién arriba/abajo para desplazarse
entre los Ultimos 10 parametros modificados.

. Los cambios realizados respecto al ajuste predeterminado.

Seleccione [Loggings] (Registros) para obtener informacion sobre las lecturas de linea de display.
La informacion se mostrara en forma grafica.

Sélo podran verse los parametros de display seleccionados en los par. 0-20 y 0-24. Puede alma-
cenar hasta 120 muestras en la memoria para futuras consultas.
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Ajuste eficaz de parametros para aplica-
ciones HVAC

Danfiss

Los parametros pueden ajustarse facilmente para la inmensa mayoria de las aplicaciones HVAC
simplemente utilizando la opcién [Quick Setup] (configuracién rapida).

Pulsando [Quick Menu] (Menu rapido), la lista indica las diferentes areas de las que consta el Menu
rapido. Vea también la figura 6.1, debajo, y las tablas de la Q3-1 a la Q3-4 en la siguiente seccién

Ajustes de funciones.

Ejemplo de uso de la opcién de Configu-
racion rapida

Supongamos que desea ajustar el Tiempo de
rampa en 100 segundos.

1. Pulse [Quick Setup]. Aparece el pri-
mer par. 0-01 Idioma en el modo de
configuracion rapida

2. Pulse repetidamente [v] hasta que
aparezca el par. 3-24 Rampa 1 tiem-
po desacel. rampa con el ajuste por
defecto de 20 segundos.

Pulse [OK] (Aceptar)

4, Utilice el boton [«] para resaltar el
tercer digito antes de la coma

5.  Cambie de '0"a'1' utilizando el botén
[4]

6. Utilice el boton [>] para resaltar el
digito '2'

7.  Cambie de '2' a '0' con el boton [v]

8. Pulse [OK] (Aceptar)

El tiempo de deceleracién de rampa ahora es-
ta ajustado en 100 segundos.

Se recomienda realizar los ajustes en el orden
indicado.

iNOTA!

En las secciones de pardmetros
de este manual de funciona-
miento se incluye una descrip-
cién completa de su funcion.

Tlustracion 1.6: Vista del Menu rapido.

El mend de Configuracion rapida da acceso a
los 12 parametros de ajuste mas importantes
del convertidor. Después de la programacion,
en la mayoria de los casos la unidad estara
preparada para funcionar. Los 12 parametros
(véase la nota al pie de pagina) del Menl ra-
pido se muestran en la siguiente tabla. En las
secciones de parametros de este manual se
incluye una descripcion completa de su fun-
cion.
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cuencia VLT® HVAC

Par. Designacion [Uni-
da-
des]

0-01 Idioma

1-20 Potencia motor [kwW]

1-21 Potencia motor* [CV]

1-22 Tensién motor V]

1-23 Frecuencia motor [Hz]

1-24 Intensidad motor [A]

1-25 Veloc. nominal motor [RPM]

3-41 Rampa 1 tiempo acel. ram- [s]

pa

3-42 Rampa 1 tiempo desacel. [s]

rampa

4-11 Limite bajo veloc. motor  [RPM]

4-12 Limite bajo veloc. motor* [Hz]

4-13 Limite alto veloc. motor ~ [RPM]

4-14 Limite alto veloc. motor*  [Hz]

3-11 Velocidad fija* [Hz]

5-12 Terminal 27 entrada digital

5-40 Relé de funcién

Tabla 1.1: Pardmetros de Configuracion rapida

1. Instrucciones de programacion

*Lo que se muestre el display dependerd de
lo que se seleccione en los par. 0-02 y 0-03.
Los ajustes predeterminados de los par. 0-02
y 0-03 dependen de la regién del mundo en
que se suministre el convertidor de frecuen-
cia, pero pueden reprogramarse segun sea
necesario.

MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC

Parametros para la funcion de Configu-
raciéon rapida:

0-01 Idioma

Option:

(o1 *
(1]

(2]

(3]

(4]

(5]

(6]

(7]

[10]
[20]
[22]
[27]
[28]
[36]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
(48]
[49]
(50]
[51]

Inglés
Aleman
Francés
Danés
Espariol
Italiano
Sueco
Holandés
Chino
Finlandés
Inglés EE.UU.
Griego
Portugués
Esloveno
Coreano
Japonés
Turco
Chino tradicional
Bulgaro
Serbio
Rumano
Hungaro
Checo
Polaco
Ruso

Thai

Bahasa indonesio

Funcion:
Define el idioma que se usara en el display.

El convertidor de frecuencia puede suministrarse con 4 paque-
tes de idioma diferentes. El inglés y el aleman se incluyen en
todos los paquetes. El inglés no puede borrarse ni manipularse.

Parte de los paquetes de idiomas 1-4
Parte de los paquetes de idiomas 1-4
Parte del paquete de idioma 1
Parte del paquete de idioma 1
Parte del paquete de idioma 1
Parte del paquete de idioma 1
Parte del paquete de idioma 1
Parte del paquete de idioma 1
Paquete de idioma 2

Parte del paquete de idioma 1
Parte del paquete de idioma 4
Parte del paquete de idioma 4
Parte del paquete de idioma 4
Parte del paquete de idioma 3
Parte del paquete de idioma 2
Parte del paquete de idioma 2
Parte del paquete de idioma 4
Parte del paquete de idioma 2
Parte del paquete de idioma 3
Parte del paquete de idioma 3
Parte del paquete de idioma 3
Parte del paquete de idioma 3
Parte del paquete de idioma 3
Parte del paquete de idioma 4
Parte del paquete de idioma 3
Parte del paquete de idioma 2

Parte del paquete de idioma 2
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1-20 Potencia del motor [kW]

Range: Funcion:

Depen- [0,09 - 500 kW] Introducir la potencia nominal del motor en kW conforme a la
diente placa de caracteristicas del mismo. El valor predeterminado se
del ta- corresponde con la salida nominal de la unidad.

mafio* Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en marcha.

Dependiendo de las selecciones realizadas en el par. 0-03 Ajus-
tes regionales, se hace invisible el par. 1-20 o el par. 1-21
Potencia motor.

1-21 Potencia motor [CV]

Range: Funcion:

Depen- [0,09 - 500 CV] Introducir la potencia nominal del motor en CV conforme a la
diente placa de caracteristicas del mismo. El valor predeterminado se
del ta- corresponde con la salida nominal de la unidad.

mafio* Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

Dependiendo de las selecciones realizadas en el par. 0-03 Ajus-
tes regionales, se hace invisible el par. 1-20 o el par. 1-21
Potencia motor.

1-22 Tensioén del motor

Range: Funcioén:

Relacio- [10 - 1.000 V] Introducir la tensién nominal del motor, conforme a la placa de
nado caracteristicas del mismo. El valor predeterminado se corres-
con el ponde con la salida nominal de la unidad.

tama- Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
AaX

no

1-23 Frecuencia del motor

Range: Funcion:

Relacio- [20 - 1.000 Hz] Seleccionar el valor de frecuencia del motor segln la placa de

nado caracteristicas del mismo. Para el funcionamiento a 87 Hz con

con el motores de 230/400 V, ajuste los datos de la placa de caracte-

tama- risticas para 230 V/50 Hz. Adapte el par. 4-13, Limite alto veloc.

fio* motor [RPM], y el par. 3-03, Referencia maxima, a la aplicacion
de 87 Hz.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-24 Intensidad motor

Range: Funcioén:

Depen- [0,1 - 10.000 A] Introduzca la intensidad nominal del motor segln la placa de
diente caracteristicas del mismo. Los datos se utilizan para calcular el
del ta- par motor, la proteccion térmica del mismo, etc.

mafio*

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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1-25 Veloc. nominal del motor

Range: Funcion:

Relacio- [100 - 60.000 RPM]  Introducir el valor de la velocidad nominal del motor segun los
nado datos de la placa de caracteristicas del mismo. Estos datos se
con el utilizan para calcular compensaciones automaticas del motor.
tama-

fio*

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

3-11 Velocidad fija [Hz]

Range: Funcion:

Relacio- [0 - 1.000 Hz] La velocidad fija es una velocidad de salida fija a la que funciona
nado el convertidor de frecuencia cuando se activa la funcién de ve-
con el locidad fija.

tama- Consulte también el par. 3-80.

fio*

3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa

Range: Funcion:

3 s* [1-3.600 s] Introduzca el tiempo de aceleracion de rampa, es decir, el tiem-
po de aceleracion desde 0 RPM hasta la velocidad nominal del
motor nm,n (par. 1-25). Seleccionar un tiempo de aceleracion tal
que la intensidad de salida no exceda el limite de intensidad del
par. 4-18 durante la rampa. Véase el tiempo de deceleracion en
el par. 3-42.

tacel X nnormi par.1 — 25] [s]
Arefl rom]

par.3 — 41 =

RPM |
P 4-13
Limite
superior

Referencia +—— — —$— - / : -—
|

P 1-25

Veloc. | T
motor
P4-11 :

Limite
inferior

130BA169.11

P 3-%2

ITiempo de
rampa (X) de|
|decel. |

|P 3-*1
|Tiemp0 de
Irampa )
de acel.

:Tiempo

l<—tacc —l bt—— tdec —B

3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa

Range: Funcion:

3 s* [1-3.600 s] Introducir el tiempo de rampa de deceleracion, es decir, el tiem-
po de deceleracion desde la velocidad nominal del motor, nm,n
(par. 1-25), hasta 0 RPM. Seleccione un tiempo de deceleracion
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tal que no se produzca una sobretension en el inversor debido
al funcionamiento regenerativo del motor, y tal que la intensidad
generada no exceda el limite establecido en el par. 4-18. Véase
“tiempo de rampa de aceleracion” en el par. 3-41.

tdec X nnorm [ par.1 — 25] [s]
Arefl rpm) -

par.3 —42 =

4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM]

Range: Funcion:

Relacio- [0 - 60.000 RPM] Introducir el limite minimo para la velocidad del motor. El limite
nado bajo de velocidad del motor puede ajustarse para que coincida
con el con la velocidad minima recomendada por el fabricante del mis-
tama- mo. El limite bajo de velocidad del motor no puede exceder el
fio* ajuste del par. 4-13, Limite alto veloc. motor [RPM].

4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz]

Range: Funcioén:

Relacio- [0 - 1.000 Hz] Introducir el limite minimo para la velocidad del motor. El limite
nado bajo de velocidad del motor puede ajustarse para que se co-
con el rresponda con la frecuencia de salida miniama del eje del motor.
tama- El limite bajo de velocidad del motor no puede exceder el ajuste
fio* del par. 4-14 Limite alto veloc. motor [Hz].

4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]

Range: Funcion:

Relacio- [0 - 60.000 RPM] Introducir el limite maximo para la velocidad del motor. El limite
nado alto de velocidad del motor puede ajustarse para que coincida
con el con la velocidad nominal maxima recomendada por el fabricante
tama- del mismo. El limite alto de velocidad del motor debe ser supe-
fio* rior al ajuste del par. 4-11, Limite bajo veloc. motor [RPM]. Sblo

se mostraran los par. 4-11 6 4-12 dependiendo de otros para-
metros ajustados en el Menu principal y dependiendo de ajustes
predeterminados dependientes de la ubicacidon geografica glo-
bal.

iNOTA!
El valor de la frecuencia de salida del convertidor no debe ser nunca ser superior a
1/10 de la frecuencia de conmutacion.

4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]

Range: Funcion:

Depen- [0 - 1.000 Hz] Introduzca el limite maximo para la velocidad del motor. El limite
diente alto de velocidad del motor puede ajustarse para que se co-
del ta- rresponda con la frecuencia maxima recomendada por el fabri-
mafio* cante del eje del motor. El limite alto de velocidad del motor
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debe ser superior al ajuste del par. 4-12 Limite bajo veloc. motor
[Hz]. Sblo se mostraran los par. 4-11 6 4-12, en funcion de otros
parametros ajustados en el Men( principal y en funcién de ajus-
tes predeterminados dependientes de la ubicacién geografica
global.

iNOTAI
La frecuencia de salida maxima no puede superar en mas de un 10% la frecuencia
de conmutacién del inversor (par. 14-01).

1.1.6. Ajustes de funciones

El Ajuste de funcién proporciona acceso sencillo y rapido a todos los parametros necesarios para
la mayoria de las aplicaciones HVAC, incluidos la mayoria de ventiladores de alimentacién y retorno
VAV y CAV, ventiladores de torre de refrigeracién, bombas de agua primarias, secundarias y de
condensador, y otras aplicaciones de bombeo, ventilacion y compresion.
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Cémo acceder al Ajuste de funcién. Ejemplo

130BT110.10

130BT114.10

Tlustracion 1.7: Paso 1: Encienda el convertidor de
frecuencia (el LED amarillo se ilumina)

130BT111.10

Tlustracion 1.8: Paso 2: Presione el botdn [Quick
Menu] (MenU rapido) (aparecen las opciones del
Menu rapido).

130BT112.10

Tlustracion 1.9: Paso 3: Use las teclas de navega-
cién arriba/abajo para desplazarse por los Ajustes
de funcidn. Pulse [OK] (Aceptar)

130BT113.10

Tlustracion 1.10: Paso 4: Aparecen las opciones de
Ajustes de funcion. Seleccione 03-1 Ajustes gene-
rales. Pulse [OK] (Aceptar)

Tlustracién 1.11: Paso 5: Use las teclas de nave-
gacién arriba/abajo para desplazarse hasta, por
ejemplo, 03-11 Salidas analdgicas. Pulse [OK]
(Aceptar)

130BT115.10

Tlustracidn 1.12: Paso 6: Seleccione el parametro
6-50 Terminal 42 salida. Pulse [OK] (Aceptar)

130BT116.10

Tlustracién 1.13: Paso 7: Use las teclas de nave-
gacion arriba/abajo para seleccionar entre las dis-
tintas opciones. Pulse [OK] (Aceptar)
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Los parametros de Ajuste de funcién estan agrupados de la siguiente forma:

Q3-1 Ajustes generales
Q3-11 Salida analdégica Q3-12 Ajustes del reloj

Q3-10 Aj. avanzados del
motor

Q3-13 Ajustes de display

1-90 Proteccién térmica del|6-50 Terminal 42 salida 0-70 Ajustar fecha y hora | 0-20 Linea de display peque-

motor fia 1.1

1-93 Fuente de termistor 6-51 Terminal 42 salida esc. |0-71 Formato de fecha 0-21 Linea de display peque-
max. fa 1.2

1-29 Adaptaciéon automatica |6-52 Terminal 42 salida esc.|0-72 Formato de hora 0-22 Linea de display peque-

del motor. min. fia 1.3

14-01 Frecuencia conmuta- 0-74 Horario de verano | 0-23 Linea de display grande

cién 2

0-76 Inicio horario verano | 0-24 Linea de display grande
3

0-37 Texto de display 1

0-38 Texto de display 2

0-39 Texto de display 3

0-77 Final horario verano

Q3-2 Ajustes de lazo abierto
Q3-21 Referencia analégica

Q3-20 Referencia digital

3-02 Referencia minima
3-03 Referencia maxima
6-10 Terminal 53, tension baja

3-02 Referencia minima
3-03 Referencia maxima
3-10 Referencia interna

5-13 Terminal 29 entrada digital
5-14 Terminal 32 entrada digital
5-15 Terminal 33 entrada digital

6-11 Terminal 53 escala alta V
6-14 Term. 53 valor bajo ref./realim
6-15 Terminal 53 valor alto ref./realim

Q3-3 Ajustes de lazo cerrado

Q3-30 Aj. Zona Unica S.
1-00 Modo de configuracion
20-12 Unidad referencia/realim.

3-02 Referencia minima

3-03 Referencia maxima

6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim
6-25 Terminal 54 valor alto ref./realim
6-26 Terminal 54 constante tiempo fil-
tro

6-27 Terminal 54 cero activo

6-00 Intervalo de tiempo cero activo
6-01 Funcion tiempo limite Cero Activo
20-81 Control PID normal/inverso

20-82 Velocidad arranque PID [RPM]
20-21 Valor de consigna 1

20-93 Ganancia proporcional de PID
20-94 Tiempo de integral de PID

Q3-31 Aj. Zona Unica S
1-00 Modo de configuracion
20-12 Referencia/realimentacion

3-02 Referencia minima

3-03 Referencia maxima

6-10 Terminal 53, tension baja
6-11 Terminal 53 escala alta V

6-14 Term. 53 valor bajo ref./realim

6-15 Terminal 53 valor alto ref./realim
6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim
6-25 Terminal 54 valor alto ref./realim
6-26 Terminal 54 constante tiempo fil-
tro

6-27 Terminal 54 cero activo

6-00 Intervalo de tiempo cero activo
6-01 Funcion tiempo limite Cero Activo
20-81 Control PID normal/inverso
20-82 Velocidad arranque PID [RPM]

Q3-32 Multizona / avanz.
1-00 Modo de configuracion
20-12 Unidad referencia/realim.

3-02 Referencia minima
3-03 Referencia maxima
3-15 Fuente referencia 1
3-16 Fuente referencia 2
20-00 Fuente de realimentacion 1

20-01 Conversion de realimentacion 1
20-03 Fuente de realimentacion 1
20-04 Conversion de realimentacion 2
20-06 Fuente de realimentacion 3

20-07 Conversion realimentacion 3

6-10 Terminal 53, tension baja

6-11 Terminal 53 escala alta V

6-14 Term. 53 valor bajo ref./realim
20-93 Ganancia proporcional de PID
20-94 Tiempo de integral de PID
4-56 Advert. Realim. baja

4-57 Advert. Realim. alta

20-20 Funcion de realimentacion
20-21 Valor de consigna 1
20-22 Valor de consigna 2

MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss




Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC M 1. Instrucciones de programacion

Q3-4 Ajustes de aplicacion
Q3-40 Funciones de ventilador |Q3-41 Funciones de bomba Q3-42 Funciones de compresor
22-60 Funcion correa rota 22-20 Ajuste automatico baja potencia | 1-03 Caracteristicas de par
22-61 Par de correa rota 22-21 Deteccion de baja potencia 1-71 Retardo de arranque
22-62 Retardo correa rota 22-22 Deteccion de baja velocidad 22-75 Proteccion ante ciclos cortos
4-64 Ajuste de bypass semiautoma- |22-23 Funcion sin caudal 22-76 Intervalo entre arranques
tico
1-03 Caracteristicas de par 22-24 Retardo sin caudal 22-77 Tiempo minimo de funciona-
miento
22-22 Deteccion de baja velocidad | 22-40 Tiempo minimo de funcionamiento | 5-01 Modo terminal 27
22-23 Funcion sin caudal 22-41 Tiempo minimo de reposo 5-02 Modo terminal 29
22-24 Retardo sin caudal 22-42 Velocidad reinicio 5-12 Entrada digital del terminal 27
22-40 Tiempo minimo de funciona- |22-26 Funcién de bomba en seco 5-13 Terminal 29 entrada digital
miento
22-41 Tiempo minimo de reposo 22-27 Retardo de bomba en seco 5-40 Relé de funcion
22-42 Velocidad reinicio 1-03 Caracteristicas de par 1-73 Motor en giro
2-10 Funcion de freno 1-73 Motor en giro
2-17 Control de sobretension
1-73 Motor en giro
1-71 Retardo de arranque
1-80 Funcién en parada
2-00 CC mantenida/precalentamien-
to
4-10 Direccidn actual velocidad mo-
tor

Consulte también la Guia de programacion del convertidor de frecuencia VL. T® HVAC para obtener
una descripcion detallada de los grupos de parametros de Ajustes de funciones.
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1.1.7. Modo Menu principal

El modo de Menu principal se selecciona pul-
sando la tecla [Main Menu] (Menu principal).
La lectura siguiente aparece en el display.
Las secciones media e inferior del display
muestran una lista de grupos de parametros
que se pueden seleccionar utilizando los bo-
tones de arriba y abajo.

Danfiss

Guia de programacion del convertidor de fre-

cuencia VLT® HVAC

130BP066.10

Cada parametro tiene un nombre y un nimero que permanece inalterado, independientemente
del modo de programacién. En el modo Menu principal, los parametros se dividen en grupos. El
primer digito del nimero de parametro (desde la izquierda) indica el nimero del grupo de para-

metros.

Todos los parametros se pueden modificar en el Menu principal. Sin embargo, dependiendo de la
seleccion de configuracion (par. 1-00), algunos parametros pueden estar ocultos.

1.1.8. Seleccion de parametros

En el modo Menu principal, los parametros se
dividen en varios grupos. La seleccion de cada
grupo se realiza mediante las teclas de nave-
gacion.

Se puede acceder a los siguientes grupos de
parametros:

Tras seleccionar un grupo de parametros, se-
leccione un parametro con las teclas de nave-
gacion.

La zona media del display muestra el nimero
y el nombre del parametro, asi como el valor
del parametro seleccionado.

1.1.9. Cambio de datos

24

N° de grupo  Grupo de parametros:

0 Funcionam./Display

1 Carga/Motor

2 Frenos

3 Referencias/Rampas

4 Limites/Advertencias

5 E/S digital

6 E/S analdgica

8 Comunic. y opciones

9 Profibus

10 Fieldbus CAN

11 LonWorks

13 Smart Logic

14 Funciones especiales

15 Informacion FC

16 Lecturas de datos

18 Lecturas de datos 2

20 Convertidor lazo cerrado

21 Lazo cerrado ext.

22 Funciones de aplicacion

23 Funciones de tiempo

25 Controlador de cascada

26 Opcidn E/S analdgica MCB 109
111RPH

ZOSE iy

Bijustes b3
0-01 |dioma

[4] Ezpatiol

El procedimiento para modificar los datos es el mismo, independientemente de que se seleccione
un parametro en el Menu principal o en el Menu rapido. Pulse [OK] (Aceptar) para modificar el

parametro seleccionado.

El procedimiento para modificar los datos depende de si el parametro seleccionado representa un

valor de dato numérico o un valor de texto.
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1.1.10. Cambio de un valor de texto

Si el pardmetro seleccionado es un valor de
texto, cambie el valor de texto mediante las E1ZRFM 105/ i
teclas de navegaciéon [4 Jy [¥ ]. .

Fiustes bis

130BP068.10

. 0-01 |dioma
La tecla arriba aumenta el valor y la tecla aba-
jo lo disminuye. Coloque el cursor sobre el epefil
valor que desea guardar y pulse [OK] (Acep-
tar).

1.1.11. Cambio de un grupo de valores de datos numeéricos

Si el parametro elegido representa un valor de

=S
dato numérico, puede cambiar el valor del da- SNl LS
. .’ o
to seleccionado con las teclas de navegacion 1-50 Cotrpensacion caraa g
[«1y[* ]y con las teclas de navegacion [4 ] baja welos. -
y [ 1. Utilice las teclas de nevegacién [« ]y @0
[> ] para mover el cursor horizontalmente. : = :

Utilice las teclas de navegacion [ ]y [v ] para

g2
cambiar el valor del datos. La tecla arriba au- W S
. (=]
menta el valor del dato y la tecla abajo lo 1-60 Compensacion carga 2
reduce. Coloque el cursor sobre el valor que baja weloc. -
desea guardar y pulse [OK] (Aceptar). 130z
L . ]

1.1.12. Cambio del valor de un dato , escalonadamente

Algunos parametros pueden cambiarse de forma escalonada (por intervalos) o de forma continua.
Esto se aplica a la potencia del motor (par. 1-20), tension del motor (par. 1-22) y frecuencia del
motor (par. 1-23).

Estos parametros van tomando los distintos valores de datos numéricos de un grupo de valores,
o0 bien toman valores de datos numéricos en continuo cambio.

1.1.13. Lectura y programacion de parametros indexados

Los parametros se indexan cuando se sitlan en una pila en anillo.

Los par. 15-30 a 15-33 contienen un registro de fallos que puede leerse. Elija un parametro, pulse
[OK] (Aceptar) y utilice las teclas de navegacién arriba/abajo para desplazarse por el registro de
valores.

Utilice el par. 3-10 como otro ejemplo:

Elija el parametro, pulse [OK] (Aceptar) y utilice las teclas de navegacion arriba/abajo para des-
plazarse por los valores indexados. Para cambiar el valor del parametro, seleccione el valor
indexado y pulse [OK] (Aceptar). Cambie el valor utilizando las teclas arriba/abajo. Pulse [OK]
(Aceptar) para aceptar el nuevo ajuste. Pulse [CANCEL] para cancelar. Pulse [Back] (Atras) para
salir del parametro.
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1.1.14. Inicializacién a los Ajustes predeterminados

Puede poner todos los parametros del convertidor de frecuencia a los ajustes predeterminados de
dos formas distintas:

Inicializacion recomendada (mediante el par. 14-22)

i A W=

Seleccione el par. 14-22
Pulse [OK] (Aceptar)
Seleccione "Inicializacion"
Pulse [OK] (Aceptar)

Desconecte la alimentacion de red y
espere a que se apague la pantalla.

6. Vuelva a conectar el suministro eléc-
trico. El convertidor ya esta reinicia-
do.

7. Vuelva a poner el par. 14-22 en Fun-
cionamiento normal.

iNOTA!

Mantiene los parametros seleccionados en M/ menu personal con los ajustes prede-

terminados de fabrica.

14-50
8-30
8-31
8-32
8-35
8-36
8-37
15-00
15-20
15-30

El par.

14-22 inicializa todo excepto:
RFI 1
Protocolo
Direccion

Velocidad en baudios
Retardo respuesta minimo

Retardo respuesta maximo
Retardo max. intercarac.
to 15-05 Datos de funcionamiento
to 15-22 Registro histdrico
to 15-32 Registro de fallos

Inicializacién manual

2a.

2b.

Desconecte la unidad de la red eléc-
trica y espere a que se apague la
pantalla.

Pulse [Status] - [Main Menu] - [OK]
(Estado - Menu principal - Aceptar)
al mismo tiempo mientras enciende
el Display grafico LCP 102

Pulse [Menu] mientras enciende el
display numérico LCP 101

Suelte las teclas después de 5 se-
gundos.

Ahora, el convertidor de frecuencia
se encuentra configurado con los
ajustes predeterminados.

Con este parametro se inicializa todo excepto:
15-00 Horas de funcionamiento

15-03 Puestas en marcha

15-04 Sobretemperaturas

15-05 Sobretensiones

iNOTA!

Cuando se lleva a cabo una inicializacion manual, también se reinician la comunica-
cién serie, los ajustes del filtro RFI (par. 14-50) y los ajustes del registro de fallos.
Elimina los parametros seleccionados en M/ menu personal.

iNOTA!

Tras la inicializacion y la reconexidn de energia, el display no mostrara informacion
hasta pasados un par de minutos.
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2. Descripcion del parametro

2.1. Seleccidn de parametros

Los parametros para el convertidor de frecuencia VLT HVAC FC 102 se agrupan en diversos grupos
para facilitar la seleccidn de los mas adecuados a fin de optimizar el funcionamiento del convertidor

de frecuencia.

La gran mayoria de aplicaciones HVAC pueden programarse utilizando el botén de Mend rapido y
seleccionando los parametros del Menu rapido y de los Ajustes de funciones.
Las descripciones y los ajustes predeterminados se encuentran en la seccién Listas de parametros

y en la parte posterior de este manual.
0-xx Funcionamiento/display

1-xx Carga/motor

2-xx Frenos

3-xx Referencia/rampas

4-xx Limites/advertencias

5-xx E/S digital

6-xx E/S analdgica

8-xx Comunic. y opciones

9-xx Profibus

10-xx Fieldbus CAN

11-xx LonWorks

13-xx Smart Logic

14-xx Funciones especiales
15-xx Informacién del convertidor
16-xx Lecturas de datos

18-xx Lecturas de datos 2
20-xx Lazo cerrado convertidor
21-xx Lazo cerrado amp.

22-xx Funciones de aplicacion
23-xx Acciones temporizadas
24-xx Modo Fuego

25-xx Controlador de cascada

26-xx Opcion E/S analdgica MCB 109
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2.2. Menu principal - Funcionamiento y display - Grupo

0]

2 2.2.1. 0-0* Func./Display

Parametros relacionados con las funciones fundamentales del convertidor de frecuencia, el fun-
cionamiento de los botones del LCP y la configuracion de su display.

2.2.2. 0-0* Ajustes basicos

28

Grupo de parametros para ajustes basicos del convertidor de frecuencia.

0-01 Idioma

Option:

(o1 *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
[10]
[20]
[22]
[27]
[28]
[36]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]

Inglés
Aleman
Francés
Danés
Espariol
Italiano
Sueco
Holandés
Chino
Finlandés
Inglés EE.UU.
Griego
Portugués
Esloveno
Coreano
Japonés
Turco

Chino tradicional
Bulgaro
Serbio

Rumano

Funcion:
Define el idioma que se usara en el display.

El convertidor de frecuencia puede suministrarse con 4 paque-
tes de idioma diferentes. El inglés y el aleman se incluyen en
todos los paquetes. El inglés no puede borrarse ni manipularse.

Parte de los paquetes de idiomas 1-4
Parte de los paquetes de idiomas 1-4
Parte del paquete de idioma 1

Parte del paquete de idioma 1

Parte del paquete de idioma 1

Parte del paquete de idioma 1

Parte del paquete de idioma 1

Parte del paquete de idioma 1
Paquete de idioma 2

Parte del paquete de idioma 1

Parte del paquete de idioma 4

Parte del paquete de idioma 4

Parte del paquete de idioma 4

Parte del paquete de idioma 3

Parte del paquete de idioma 2

Parte del paquete de idioma 2

Parte del paquete de idioma 4

Parte del paquete de idioma 2

Parte del paquete de idioma 3

Parte del paquete de idioma 3

Parte del paquete de idioma 3
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[46] Hungaro

[47] Checo
[48] Polaco
[49] Ruso
[50]  Thai

[51] Bahasa indonesio

M 2. Descripcién del parametro

Parte del paquete de idioma 3
Parte del paquete de idioma 3
Parte del paquete de idioma 4
Parte del paquete de idioma 3
Parte del paquete de idioma 2

Parte del paquete de idioma 2

0-02 Unidad de velocidad del motor

Option:
[0]* RPM
[1] Hz

Funcioén:

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
Lo que muestre el display depende de los ajustes de los par.
0-02 y 0-03. Los ajustes predeterminados de los par. 0-02 y 0-03
dependen de la regién del mundo en que se suministre el con-
vertidor de frecuencia, pero pueden reprogramarse segun sea
necesario.

iNOTA!
Cambiar la Unidad de velocidad del motor pondra
algunos parametros a sus valores iniciales. Se re-
comienda seleccionar primero la unidad de velo-
cidad del motor, antes de modificar otros para-
metros.

Selecciona mostrar los parametros y variables de la velocidad
del motor (p. €j., referencias, realimentaciones y limites) en
términos de velocidad del motor (en RPM).

Selecciona mostrar los parametros y variables de la velocidad
del motor (p. €j., referencias, realimentaciones y limites) en
términos de frecuencia de salida al motor (en Hz).

0-03 Ajustes regionales

Option:

[0] * Internacional

[1] Norteamérica

Funcioén:

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
Lo que muestre el display depende de lo seleccionado en los
par. 0-02 y 0-03. Los ajustes predeterminados de los par. 0-02
y 0-03 dependen de la regién del mundo en que se suministre
el convertidor de frecuencia, pero pueden reprogramarse segin
sea necesario.

Ajusta la unidades del par. 1-20 Potencia motor a kW, y el valor
predeterminado del par. 1-23 Frecuencia motor a 50 Hz.

Ajusta la unidades del par. 1-21 Potencia motor a CV, y el valor
predeterminado del par. 1-23 Frecuencia motor a 60 Hz.

El ajuste que no se utilice se hace invisible.

MG.11.C3.05 - VLT®
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0-04 Estado operacion en arranque (Manual)

Option: Funcion:
Seleccionar el modo de funcionamiento cuando se vuelve a co-
nectar el convertidor de frecuencia a la tension de red cuando
funciona en modo manual (local).

[0] *  Auto-arranque Vuelve a arrancar el convertidor de frecuencia manteniendo la
misma referencia local y las mismas condiciones de arranque/
parada (aplicadas por [Hand ON]/[Off] en el LCP o arranque
manual a través de una entrada digital), que tenia el convertidor
al apagarlo.

[1] Par. forz., ref. guard Utiliza la referencia guardada [1] para detener el convertidor de
frecuencia pero mantener al mismo tiempo en memoria la re-
ferencia local de velocidad previa a la parada. Después de que
se conecte la tension de red y después de recibir un comando
de arranque (utilizando el boton [Hand On] (Marcha manual)
del LCP o mediante un comando Arranque manual desde una
entrada digital), el convertidor de frecuencia vuelve a arrancar
y funciona a la velocidad de referencia guardada.

2.2.3. 0-1* Manipulacion ajuste

Definir y controlar los ajustes de parametro individuales.

El convertidor de frecuencia cuenta con cuatro ajustes de parametros que se pueden programar
independientemente unos de otros. Esto hace que el convertidor de frecuencia sea muy flexible
y pueda satisfacer los requerimientos de muchos esquemas de control de sistemas HVAC dife-
rentes, ahorrando con frecuencia el coste de equipamientos externos. Por ejemplo, pueden
utilizarse para programar el convertidor de frecuencia de modo que se acomode a un esquema
de control en un ajuste (e.g. funcionamiento de dia), y a otro esquema de control en otro ajuste
(e.g. funcionamiento de noche). Alternativamente, pueden ser utilizados por una unidad AHU o
equipamiento OEM para programar de manera idéntica todos los convertidores de frecuencia para
diferentes modelos dentro de una gama, de manera que tengan los mismos parametros, y luego,
durante la produccién o puesta en servicio, simplemente seleccionar un ajuste especifico depen-
diendo de en qué modelo, dentro de esa gama, se va a instalar el convertidor de frecuencia.

El ajuste activo (i.e. el ajuste en el que el convertidor de frecuencia va a funcionar), puede ser
seleccionado en el parametro 0-10, y se mostrara en el display del LCP. Utilizando ajuste multiple,
es posible cambiar entre ajustes, con el convertidor de frecuencia en funcionamiento o parado,
utilizando una entrada digital o a través de comandos de la linea de comunicacion serie (e.g. para
ahorro nocturno). Si es necesario cambiar los ajustes durante el funcionamiento, asegurese de
programar el parametro 0-12 de la manera adecuada. Para la mayoria de las aplicaciones HVAC
no sera necesario programar el parametro 0-12, incluso cuando se requiera cambiar el ajuste en
funcionamiento, pero para aplicaciones muy complejas que utilicen totalmente la flexibilidad que
proporciona el ajuste multiple, puede ser necesario. Utilizando el parametro 0-11 es posible editar
parametros dentro de cualquiera de los ajustes mientras el convertidor de frecuencia sigue fun-
cionando en el ajuste activo, que puede ser diferente que el que se esta editando. Utilizando el
parametro 0-51 es posible copiar ajustes de parametros entre ajustes para permitir una puesta
en servicio mas rapida si se necesitan ajustes similares de parametros en diferentes ajustes.

0-10 Ajuste activo

Option: Funcioén:
Seleccione el ajuste en el que va a funcionar el convertidor de
frecuencia.
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Utilice el par. 0-51 Copia de ajuste para copiar un ajuste sobre
otro o sobre todos los demas ajustes. Para evitar ajustes con-
tradictorios del mismo parametro en ajustes diferentes, enlace
los ajustes entre si utilizando el par. 0-12 Ajuste actual enlazado
a. Detenga el convertidor de frecuencia antes de cambiar entre
ajustes en los que los parametros marcados como 'no modifi-
cables durante el funcionamiento' tengan valores diferentes.
Los parametros "no modificables durante el funcionamiento"
estan marcados como FALSO en las listas de parametros de la
seccion Listas de parametros

[0] Ajuste de fabrica No se puede cambiar. Contiene el conjunto de datos de Danfoss,
y puede utilizarse como fuente de datos para devolver los demas
ajustes a un estado conocido.

[11*  Ajuste activo 1 Los ajustes Ajuste 1[1] a Ajuste 4 [4] son los cuatro distintos
ajustes de parametros en los que pueden programarse todos los
parametros.

[2] Ajuste activo 2
[3] Ajuste activo 3
[4] Ajuste activo 4

[9] Ajuste multiple Se utiliza para la seleccidon remota de ajustes utilizando entradas
digitales y el puerto de comunicaciones serie. Este ajuste utiliza
los ajustes del par. 0-12 Ajuste actual enlazado a.

0-11 Ajuste de programacion

Option: Funcion:
Seleccione el ajuste a editar (es decir programar) durante el
funcionamiento: el ajuste activo o uno de los inactivos. El nd-
mero de ajuste que se esta editando se muestra en el LCP (entre
paréntesis).

[0] Ajuste de fabrica no puede modificarse pero es Util como fuente de datos para
devolver los demas ajustes a un estado conocido.

[1] Ajuste activo 1 Ajuste activo 1[1] a Ajuste activo 4 [4] se pueden editar libre-
mente durante el funcionamiento, independientemente del
ajuste activo.

[2] Ajuste activo 2
[3] Ajuste activo 3
[4] Ajuste activo 4

[91 *  Ajuste activo (es decir, el ajuste con el que esta funcionando el convertidor
de frecuencia), también puede editarse durante el funciona-
miento. La edicion de parametros en el ajuste seleccionado se
hace normalmente en el LCP, pero también puede hacerse a
través de cualquiera de los puertos de comunicacion serie.

0-12 Ajuste actual enlazado a

Option: Funcién:
Solo es necesario programar este parametro si se requiere cam-
biar los ajustes mientras el motor esta en marcha. Asegura que
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los parametros que "no son modificables en funcionamiento"
tienen el mismo ajuste en todos los ajustes relevantes.

Para permitir cambios de un ajuste a otro sin conflictos durante
el funcionamiento del convertidor de frecuencia, enlace los ajus-
tes que contienen parametros que no se pueden modificar
durante el funcionamiento. El enlace garantizara la sincroniza-
cion de los valores de los parametros "no modificables durante
el funcionamiento" al moverse de un ajuste a otro durante el
uso. Los parametros "no modificables durante el funcionamien-
to" pueden ser identificados porque estan marcados como FAL-
SO en las listas de parametros de la seccion Listas de
parametros.

El par. 0-12 Ajuste actual enlazado a es utilizado cuando esta
seleccionado Ajuste multiple en el par. 0-10 Ajuste activo. El
ajuste multiple puede utilizarse para cambiar de un ajuste a otro
durante el funcionamiento (es decir, mientras el motor esta en
marcha).

Ejemplo:

Utilice el Ajuste multiple para cambiar del Ajuste activo 1 al
Ajuste activo 2 mientras el motor esta en marcha. Programe
primero el Ajuste 1y después asegurese de que éste y el Ajuste
2 estan sincronizados (o 'enlazados'). La sincronizacion se pue-
de hacer de dos maneras:

1. Cambie la edicidon de ajuste a Editar ajuste 2 [2] en el par.
0-11, Editar gjuste, y seleccione Setup 1 [1] en el par. 0-12,
Ajuste actual enlazado a. Esto iniciara el proceso de enlace (sin-
cronizacion).

130BP075.10

0]

2. Estando en Ajuste 1, copie el Ajuste 1 al Ajuste 2 utilizando
el par. 0-50. Después, ajuste el par. 0-12 a Ajuste 2 [2]. Esto
comenzara el proceso de enlace.

130BP076.10
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[1]1*  Ajuste activo 1
[2] Ajuste activo 2
[3] Ajuste activo 3
[4] Ajuste activo 4

Después del proceso de enlace, el par. 0-13 Lectura: Ajustes
relacionados mostrara {1,2} para indicar que todos los para-
metros 'No modificables durante el funcionamiento™ son ahora
los mismos en el Ajuste 1 y el Ajuste 2. Si se realizan cambios
de un parametro "No modificable durante el funcionamiento",
p.e. el par. 1-30 Resistencia estator (rs), en el Ajuste 2, se cam-
biara también automaticamente en el Ajuste 1. Ahora ya es
posible cambiar del Ajuste 1 al Ajuste 2 durante el funciona-
miento.

0-13 Lectura: Ajustes relacionados

Matriz [5]

0* [0 - 255]

Ver una lista de todos los ajustes relacionados mediante el par.
0-12 Ajuste actual enlazado a. El parametro tiene un indice por
cada ajuste de parametro. El valor del parametro mostrado para
cada indice indica qué ajustes estan enlazados a ese ajuste del
parametro.

Indice Valor LCP
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

4 {4}

Tabla 2.1: Ejemplo: Los ajustes 1 y 2 estan enlazados

0-14 Lectura: Prog. ajustes / canal

Range:
AAA.AA [0 - FFF.FFF.FFF]
A AAAX

2.2.4. 0-2* Display LCP

Funcioén:

Ver la configuracion del parametro 0-11, Editar ajuste, para ca-
da uno de los cuatro diferentes canales de comunicacién. Cuan-
do el nimero se muestra en hexadecimal, como en el LCP, cada
numero representa un canal.

Los numeros 1-4 representan un nimero de ajuste; "F" significa
Ajuste de fabrica; y "'A" significa Ajuste activo. Los canales son,
de derecha a izquierda: LCP, bus FC, USB, HPFB1.5.

Ejemplo: El nimero AAAAAA21h significa que el bus FC ha se-
leccionado Ajuste activo 2 en el par. 0-11, el LCP ha seleccio-
nado Ajuste activo 1 y todos los demas utilizan el ajuste activo.

Definir las variables a mostrar en el panel de control local grafico (LCP).
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iNOTA!

Consulte los parametros 0-37, 0-38 y 0-39 para obtener informacion sobre coémo
escribir textos para el display

0-20 Linea de display pequefia 1.1

Option:

(0]
[37]
[38]

[39]

[89]

[953]

[1005]

[1006]

[1007]

[1013]

[1115]

[1117]

[1118]

[1501]
[1502]
[1600]

[1601]

Ninguno
Texto display 1
Texto display 2

Texto display 3

Lectura de fecha y ho-
ra

Cod. de advert. Profi-
bus

Lectura contador
errores transm.

Lectura contador
errores recepcion

Lectura contador bus
desac.

Parametro de adver-
tencia

Cod. de advertencia
LON

Revision XIF

Revision LON Works

Horas funcionam.
Contador kWh

Caodigo de control

Referencia [Unidad]

[1602] * Referencia %

Funcion:
Seleccionar una variable para mostrar en la linea 1, posicién iz-
quierda.

Ningun valor de pantalla seleccionado
Codigo de control actual

Es posible escribir una cadena de texto individual para mostrarla
en el LCP o para ser leida a través de la comunicacion serie.

Es posible escribir una cadena de texto individual para mostrarla
en el LCP o para ser leida a través de la comunicacién serie.

Muestra la fecha y la hora actuales.
Muestra advert. de comunicacion de Profibus.
Ver el nimero de errores de transmision del control CAN desde

el ultimo encendido.

Ver el nimero de errores de recepcion de control CAN desde el
ultimo encendido.

Ver el nimero de eventos de bus desactivado producidos desde
el ultimo encendido.

Ver un cédigo de advertencia especifico de DeviceNet. Se asigna
un bit independiente a cada advertencia.

Muestra las advertencias especificas LON.
Muestra la version del archivo de la interfaz externa del chip
Neuron C en la opcién LON.

Muestra la version de software del programa del chip Neuron C
en la opcion LON.

Visualiza el nimero de horas de funcionamiento del motor.
Visualiza el consumo eléctrico en kWh.

Ver el cédigo de control enviado desde el convertidor de fre-
cuencia mediante el puerto de comunicaciones serie en codigo
hexadecimal.

Referencia total (la suma de referencia digital, analdgica, inter-
na, de bus, mantenida, de enganche y arriba-abajo) en la
unidad seleccionada.

Referencia total (la suma de referencia digital, analdgica, inter-
na, de bus, mantenida, de enganche y arriba-abajo) en tanto
por ciento.
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[1603] Codigo de estado Codigo de estado actual.
[1605] Valor real princ. [%] Indica una o mas advertencias en codigo hexadecimal.

[1609] Lectura personalizada Ver las lecturas definidas por el usuario tal como estan definidas
en los par. 0-30, 0-31 y 0-32.

[1610] Potencia [kW] Potencia real consumida por el motor en kW.
[1611] Potencia [CV] Potencia actual consumida por el motor en CV.
[1612] Tension del motor Tension suministrada al motor.

[1613] Frecuencia del motor Frecuencia del motor, es decir, la frecuencia de salida del con-
vertidor de frecuencia en Hz.

[1614] Intensidad del motor Corriente de fase del motor medida como valor efectivo.

[1615] Frecuencia [%] Frecuencia del motor, es decir, la frecuencia de salida del con-
vertidor de frecuencia, en porcentaje.

[1616] Par [Nm] La carga actual del motor en forma de porcentaje del par no-
minal del motor.

[1617] Velocidad [RPM] Velocidad en RPM (revoluciones por minuto), es decir, la velo-
cidad del eje del motor en lazo cerrado, basandose en los datos
de la placa de caracteristicas del motor introducida, en la fre-
cuencia de salida y en la carga del convertidor de frecuencia.

[1618] Térmico motor Carga térmica del motor, calculada por la funcién ETR. Consulte
también el grupo de pardmetros 1-9* Temperatura Motor.

[1622] Par [%] Muestra el par actual desarrollado en porcentaje.

[1630] Tension bus CC Da la tension del circuito intermedio en el convertidor de fre-
cuencia.

[1632] Energia freno /s Potencia actual de freno transferida a una resistencia de freno
externa.

La potencia se indica como un valor instantaneo.

[1633] Energia freno / 2 min Potencia de freno transferida a una resistencia de freno externo.
La potencia media se calcula de manera continua durante los
ultimos 120 seg.

[1634] Temp. disipador Temperatura del disipador actual del convertidor de frecuencia.
El limite de desconexion es 95 + 5 °C; la reconexion se produce
a70+5°C

[1635] Carga térmica del Carga de porcentaje de los inversores.

convertidor
[1636] Int. Nom. Inv. Intensidad nominal del convertidor de frecuencia.
[1637] Int. Max. Inv. La intensidad maxima del convertidor de frecuencia.

[1638] Estado ctrlador. SL Estado de la accion ejecutada por el controlador.
[1639] Temp. tarjeta control. Temperatura de la tarjeta de control.

[1650] Referencia externa Suma de la referencia externa como porcentaje (suma de ana-
l6gica/pulso/bus).

[1652] Realimentacion [Uni- Valor de referencia tomado de la entrada o entradas digitales
dad] programadas.
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[1653]

[1654]
[1655]
[1656]
[1660]

[1661]

[1662]

[1663]

[1664]

[1665]

[1666]
[1667]

[1668]

[1669]

[1670]

[1671]
[1672]
[1673]
[1675]

[1676]

[1677]

[1680]
[1682]

Referencia Digi pot

Realim. 1 [Unidad]
Realim. 2 [Unidad]
Realim. 3 [Unidad]

Entrada digital

Terminal 53 ajuste
conex.

Entrada analdgica 53

Terminal 54 ajuste
conex.

Entrada analdgica 54

Salida analdgica 42
[mA]

Salida digital [bin]

Entrada de frecuencia
#29 [Hz]

Entrada de frecuencia
#33 [Hz]

Salida pulsos 27 [Hz]

Salida
[Hz]

pulsos #29

Salida Relé [bin]
Contador A
Contador B

Entrada
X30/11

analdgica

Entrada
X30/12

analogica

Salida
X30/8 [mA]

analdgica

Bus de campo CTW 1

Bus de campo REF 1

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC

Ver la contribucion del potenciémetro digital al valor total de la
referencia actual.

Ver valor de Realimentacion 1. Consulte también el par. 20-0%*.
Ver valor de Realimentacion 2. Consulte también el par. 20-0%*.
Ver valor de Realimentacién 3. Consulte también el par. 20-0%*.

Muestra el estado de las entradas digitales. Sefial baja=0; Senal
alta = 1.
Respecto al orden, véase par. 16-60. El bit 0 esta en el extremo
derecho.

Ajuste del terminal de entrada 53. Intensidad = 0; Tension = 1.
Valor real en la entrada 53 como referencia o valor de protec-
cion.

Ajuste del terminal de entrada 54. Intensidad = 0; Tension = 1.
Valor actual en la entrada 54 como valor de referencia o de
proteccion.

Valor real en mA en la salida 42. Utilice el par. 6-50 para selec-
cionar la variable representada por la salida 42.

Valor binario de todas las salidas digitales.

Valor actual de la frecuencia aplicada en el terminal 29 como
entrada de impulso.

Valor actual de la frecuencia aplicada en el terminal 33 como
entrada de impulso.

Valor actual de los pulsos en el terminal 27 en modo de salida
digital.

Valor actual de los pulsos en el terminal 29 en modo de salida
digital.

Ver los ajustes de todos los relés.
Ver el valor actual del contador A.
Ver el valor actual del contador B.

Valor actual de la sefial en la entrada X30/11 (tarjeta de E/S de
proposito general Opcion)

Valor actual de la sefal en la entrada X30/12 (tarjeta de E/S de
propdsito general opcional)

Valor actual en la salida X30/8 (tarjeta de E/S de proposito ge-
neral opcional) Utilice el par. 6-60 para seleccionar la variable a
mostrar.

Codigo de control (CTW) recibido del bus maestro.

Valor de referencia principal enviado con el cddigo de control a
través de la red de comunicacion en serie, por ejemplo, desde
el BMS, el PLC o cualquier otro controlador maestro.
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[1684] Opciéon comun. STW Cddigo de estado ampliado de opcién de comunicaciones Field-
bus.

[1685] Puerto FC CTW 1 Codigo de control (CTW) recibido del bus maestro.
[1686] Puerto FC REF 1 Codigo de estado (STW) enviado al bus maestro.

[1690] Codigo de alarma Una o mas alarmas en cédigo hexadecimal (utilizado para co-
municaciones serie)

[1691] Codigo de alarma 2  Una o mas alarmas en cddigo hexadecimal (utilizado para co-
municaciones serie)

[1692] Codigo de adverten- Una o mas advertencias en codigo hexadecimal (utilizado para
cia comunicaciones serie)

[1693] Codigo de adverten- Una o mas advertencias en codigo hexadecimal (utilizado para
cia 2 comunicaciones serie)

[1694] Cod. estado amp. Una o varias condiciones de estado en cddigo hexadecimal (uti-
lizado para comunicaciones serie)

[1695] Cod. estado ampliado Una o varias condiciones de estado en codigo hexadecimal (uti-
2 lizado para comunicaciones serie)

[1696] Codigo mantenimien- Los bits reflejan el estado de los eventos de mantenimiento
to preventivo programados en el grupo de parametros 23-1%*

[1830] Entrada analdgica Muestra el valor de la sefial aplicada al terminal X42/1 en la
X42/1 tarjeta de E/S analdgica.

[1831] Entrada analdgica Muestra el valor de la sefial aplicada al terminal X42/3 en la
X42/3 tarjeta de E/S analdgica.

[1832] Entrada analdgica Muestra el valor de la sefial aplicada al terminal X42/5 en la
X42/5 tarjeta de E/S analdgica.

[1833] Sal. anal. X42/7 [V] Muestra el valor de la senal aplicada al terminal X42/7 en la
tarjeta de E/S analdgica.

[1834] Sal. anal. X42/9 [V]  Muestra el valor de la sefal aplicada al terminal X42/9 en la
tarjeta de E/S analdgica.

[1835] Sal. anal. X42/11 [V] Muestra el valor de la sefal aplicada al terminal X42/11 en la
tarjeta de E/S analdgica.

[2117] Referencia 1 Amp. El valor de la referencia para el controlador de lazo cerrado am-
[Unidad] pliado 1

[2118] Realim. 1 Amp. [Uni- El valor de la sefial de realimentacion para el controlador de lazo
dad] cerrado ampliado 1

[2119] Salida 1 Amp. [%] El valor de la salida del controlador de lazo cerrado ampliado 1

[2137] Referencia 2 Amp. Elvalor de la referencia para el controlador de lazo cerrado am-
[Unidad] pliado 2

[2138] Realim. 2 Amp. [Uni- El valor de la sefal de realimentacion para el controlador de lazo
dad] cerrado ampliado 2

[2139] Salida 2 Amp. [%] El valor de la salida del controlador de lazo cerrado ampliado 2

[2157] Referencia 3 Amp. El valor de la referencia para el controlador de lazo cerrado am-
[Unidad] pliado 3
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[2158] Realim. 3 Amp. [Uni- El valor de la sefial de realimentacion para el controlador de lazo
dad] cerrado ampliado 3

[2159] Salida amp. [%] El valor de la salida del controlador de lazo cerrado ampliado 3

[2230] Potencia sin caudal  La potencia sin caudal calculada para la velocidad actual de fun-

cionamiento.
[2580] Estado cascada Estado de funcionamiento del controlador de cascada
[2581] Estado bomba Estado de funcionamiento de cada bomba controlada por el

controlador de cascada

iNOTA!
Consulte la Guia de programacion del convertidor VLT® HVAC, MG.11.Cx.yy para
obtener mas informacion.

0-21 Linea de display pequefia 1.2

Option: Funcion:
Seleccione una variable para mostrar en la linea 1, posicion
central.

[1614] * Intensidad motor [A]

Las opciones son las mismas que las listadas para el par. 0-20
Linea de pantalla pequera 1.1.

0-22 Linea de display pequefia 1.3

Option: Funcion:
Seleccione una variable para mostrar en la linea 1 (posicion de-
recha).

[1610] * Potencia [kW]

Las opciones son las mismas que las listadas para el par. 0-20
Linea de pantalla pequefia 1.1.

0-23 Linea de display grande 2

Option: Funcion:
Seleccione una variable para mostrar en la linea 2.

[1613] * Frecuencia [Hz]

Las opciones son las mismas que las listadas para el par. 0-20
Linea de pantalla pequeria 1.1.

0-24 Linea de display grande 3

Option: Funcioén:
Seleccione una variable para mostrar en la linea 2.

[1502] * Contador [KWh]
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Las opciones son las mismas que las listadas para el par. 0-20
Linea de pantalla pequena 1.1.

0-25 Mi Menu personal

Matriz [20]

[0 - 9999]

Defina hasta 50 parametros a incluir en el Menu personal Q1, al
que se accede con la tecla [Quick Menu] (Men rapido) del LCP.
Los parametros se mostraran en el Men( personal Q1 en el or-
den programado en este parametro indexado. Para eliminar un
parametro, ajuste su valor a '0000".

Por ejemplo, esto puede utilizarse para proporcionar un acceso
rapido y sencillo a entre 1 y 20 parametros que se modifiquen
con regularidad (por ejemplo, por razones de mantenimiento)
0, en el caso de un OEM, para permitir una puesta en servicio
sencilla de su equipo.

2.2.5. Lectura LCP, par. 0-3*

Es posible personalizar los elementos del display con diversos fines: *Lectura personalizada. Valor
proporcional a la velocidad (lineal, cuadrada o clbica dependiendo de la unidad seleccionada en
Unidad lectura def. por usuario, par. 0-30) *Texto en pantalla. Cadena de texto almacenada en

un parametro.

Lectura personalizada

El valor calculado a mostrar se basa en los ajustes de Unidad lectura def. por usuario, par. 0-30,
Valor min. de lectura def. por usuario (solo lineal), par. 0-31, Valor max. de lectura defin. usua-
rio, par. 0-32, Limite alto veloc. motor, par. 4-13/4-14, y en la velocidad actual.

Unidad de lectura
personalizada P 0-30

Valor méx.

Leciura personalizada (valor)
16-09

130BT105.11

0-.

Valor mfn. i
Sélo unidades lin
P 0-31

reales

Velocidad del motor

Limit jor d.
ve‘i%:: d;&lpgglo';nof%r
P 4—13 (RPM)

P 4—14 (Hz)

La relacion dependera del tipo de unidad seleccionada en el par. 0-30, Unidad lectura def. por

usuario:
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Tipo de unidad

‘Relaci(’)n de velocidad

Sin dimension

Lineal

Velocidad

Caudal,

volumen

Caudal,

masa

Velocidad

Longitud

Temperatura

Presion

Cuadratica

Potencia

Cubica

0-30 Unidad de lectura personalizada

Option:

(0]
(11 *
(5]

[10]
[11]
[12]

[20]
[21]
[22]
(23]
[24]
[25]

[30]
[31]
[32]
[33]
[34]

[40]
[41]

[45]

Sin dimensioén:
Ninguno

%

PPM
Velocidad:
1/min

RPM

Pulso/s

Caudal, volumen:

I/s

I/min

I/h

m3/s

m3/min

m3/h

Caudal, masa:
ka/s

kg/min

kg/h

ton/min
ton/h
Velocidad:
m/s

m/min
Longitud:

m
Temperatura:

Funcioén:

Programar un valor para ser mostrado en el display del LCP. El
valor tiene una relacion lineal, cuadratica o cubica con la velo-
cidad. Esta relacion depende de la unidad seleccionada (ver
tabla anterior). El valor real calculado se puede leer en Lectura
personalizada, par. 16-09, y/o mostrado en el display seleccio-
nando Lectura personalizada [16-09] en los par. 0-20 — 0-24,
Linea de display X.X pequefia (grande).

MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC M 2. Descripcion del parametro

[60] °C
Presion:

[70] mbar

[71] bar

[72] Pa

[73] kPa

[74] mWG
Potencia:

[80] kw
Caudal, volumen:

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal/h

[124] CFM

[125] pies3 /s

[126] pies? /min

[127] pies3 /h
Caudal, masa:

[130] Ib/s

[131] Ib/min

[132] Ib/h
Velocidad:

[140] pies/s
[141] pies/m

Longitud:
[145] ft

Temperatura:
[160] °F

Presion:
[170] psi

[171] Ib/pulg?
[172] pulg WG
[173] pies WG

Potencia:
[180] HP

0-31 Valor min. de lectura personalizada

Range: Funcion:

0.00% [0 - par. 32] Este parametro permite elegir el valor minimo de la lectura de-
finida por el usuario (se produce a velocidad cero). Sélo es
posible ajustar un valor diferente de 0 cuando se selecciona una
unidad lineal en Unidad lectura def. por usuario, par. 0-30. Para
unidades cuadraticas o clbicas, el valor minimo sera 0.
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0-32 Valor max. de lectura personalizada

Range: Funcion:
100.00% [Par. 0-31 - Este parametro establece el maximo valor que se muestra cuan-
999.999,999 ] do la velocidad del motor ha alcanzado el valor ajustado para

Limite alto veloc. motor, (par.4-13/4-14).

0-37 Texto display 1

Option: Funcion:

En este parametro es posible escribir una cadena de texto indi-
vidual para mostrarla en el LCP o para ser leida a través de la
comunicacion serie. Si se va a mostrar de forma permanente,
seleccione Texto de display 1 en el par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23
0 0-24 Linea de display XXX. Utilice los botones 4 o v del LCP
para cambiar un caracter. Utilice los botones < y » para mover
el cursor. Cuando un caracter quede resaltado por el cursor,
este caracter puede cambiarse. Utilice los botones 4 o v del LCP
para cambiar un caracter. Puede insertarse un caracter colo-
cando el cursor entre dos caracteres y pulsando 4 o v.

0-38 Texto display 2

Option: Funcion:

En este parametro es posible escribir una cadena de texto indi-
vidual para mostrarla en el LCP o para ser leida a través de la
comunicacion serie. Si se va a mostrar permanentemente, se-
leccione Texto de display 2 en los par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 6
0-24, Linea de pantalla XxX. Utilice los botones 4 o v del LCP
para cambiar un caracter. Utilice los botones <« y » para mover
el cursor. Cuando un caracter esta resaltado por el cursor, pue-
de cambiarse. Puede insertarse un caracter colocando el cursor
entre dos caracteres y pulsando 4 o v.

0-39 Texto display 3

Option: Funcion:
En este parametro es posible escribir una cadena de texto indi-
vidual para mostrarla en el LCP o para ser leida a través de la
comunicacion serie. Si se va a mostrar permanentemente, se-
leccione Texto de display 3 en los par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 6
0-24, Linea de display XXX. Utilice los botones 4 o v del LCP
para cambiar un caracter. Utilice los botones < y » para mover
el cursor. Cuando un caracter esta resaltado por el cursor, pue-
de cambiarse. Puede insertarse un caracter colocando el cursor
entre dos caracteres y pulsando 4 o v.

2.2.6. Teclado LCP, 0-4*

Activar, desactivar y proteger con contrasefia teclas individuales del teclado del LCP.
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0-40 Tecla [Hand on] en el LCP

Option: Funcion:

[0] Desactivado Sin funcion

[1] * Activado Tecla [Hand on] activada

[2] Contraseia Evitar el arranque no autorizado en modo manual. Si el par. 0-40

esta incluido en el Menl Rapido, defina la contrasefia en el par.
0-65 Contrasefia menu rapido. Si no es asi, defina la contrasena
en el par. 0-60 Contrasefia menu principal.

0-41 Tecla [Off] en el LCP

Option: Funcioén:

[0] Desactivado Sin funcion

[1]1* Activado Tecla [Off] activada

[2] Contrasefa Evitar parada no autorizada. Si el par. 0-41 esta incluido en el

MenU Rapido, defina la contrasefa en el par. 0-65 Contraseria
menu rapido. Si no es asi, defina la contrasefia en el par. 0-60
Contrasefia menu principal.

0-42 Tecla [Auto on] en el LCP

Option: Funcion:

[0] Desactivado Sin funcion

[1]1*  Activado Tecla [Auto on] activada

[2] Contrasefa Evitar arranque no autorizado en modo Auto. Si el par. 0-42 esta

incluido en el Menu Réapido, defina la contrasefia en el par. 0-65
Contrasefia menu rapido. Si no es asi, defina la contrasefa en
el par. 0-60 Contrasefia menu principal.

0-43 Tecla [Reset] en el LCP

Option: Funcion:

[0] Desactivado Sin funcion

[1]* Activado Tecla [Reset] activada

[2] Contraseia Evitar reinicio no autorizado. Si el par. 0-43 esta incluido en el

Menu Rapido, defina la contrasena en el par. 0-65 Contraseia
menu rapido. Si no es asi, defina la contrasefia en el par. 0-60
Contrasefia mend principal.

2.2.7. 0-5* Copiar/Guardar

Copiar ajustes de parametros entre configuraciones y desde/hasta el LCP.

0-50 Copia con LCP
Option: Funcioén:
[0]*  No copiar Sin funcién
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[1] Trans. LCP tod. par. Copia todos los parametros de todos los ajustes desde la me-
moria del convertidor de frecuencia a la memoria del LCP. Por
motivos de reparaciones, es recomendable copiar todos los pa-
rametros en el LCP después de la puesta en servicio.

[2] Tr d LCP tod. par. Copia todos los parametros de todos los ajustes desde la me-
moria del LCP hasta la memoria del convertidor de frecuencia.

[3] Tr d LCP par ind tam Copia solo los parametros que sean independientes del tamafio
del motor. La Ultima seleccion puede utilizarse para programar
varios dispositivos con la misma funcion sin perturbar los datos
que ya se han ajustado.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

0-51 Copia de ajuste

Option: Funcion:
[0]*  No copiar Sin funcién
[1] Copiar al ajuste 1 Copia todos los parametros del ajuste actual (definido en el par.

0-11 Editar ajuste) al ajuste 1.

[2] Copiar al ajuste 2 Copia todos los parametros del ajuste actual (definido en el par.
0-11 Editar ajuste) al ajuste 2.

[3] Copiar al ajuste 3 Copia todos los parametros del ajuste actual (definido en el par.
0-11 Editar ajuste) al ajuste 3.

[4] Copiar al ajuste 4 Copia todos los parametros del ajuste actual (definido en el par.
0-11 Editar ajuste) al ajuste 4.

[9] Copiar a todos Copia los parametros del ajuste actual a cada uno de los ajustes
1a4.

2.2.8. 0-6* Contrasena

Definir el acceso con contrasefia a los mends.

0-60 Contrasefia Menu principal

Option: Funcion:
[100] * -9999 - 9999 Definir la contrasefia para acceder al men principal con la tecla

[Main Menu]. Si el par. 0-61 Acceso a mend princ. sin contra-
sefia esta ajustado como Acceso total[0], se ignora este para-

metro.

0-61 Acceso a Mendu princ. sin contrasefa

Option: Funcion:

[0] *  Acceso total Desactiva la contrasefia definida en el par. 0-60 Contrasefia
Mend principal.

[1] Sdlo lectura Evita la modificacién no autorizada de los parametros del Menu
principal.

[2] Sin acceso Evita la visualizacion y modificacion no autorizadas de los para-

metros del Menu principal.
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[3] Bus: Solo lectura Funciones de solo lectura de los parametros en el fieldbus o en
el bus estandar FC.

[4] Bus: Sin acceso No se permite el acceso a los parametros a través del fieldbus
o del bus estandar FC.

[5] Todo: Sdlo lectura Funcion de solo lectura de parametros en LCP, fieldbus o bus
estandar FC.

[6] Todo: Sin acceso No se permite el acceso desde LCP, fieldbus o bus estandar FC.

Si se selecciona Acceso total[0], los parame-
tros 0-60, 0-65 y 0-66 se ignoraran.

0-65 Coédigo de menu personal

Range: Funcién:

200*% [0 -999] Defina la contrasefa para acceder al Men( rapido con la tecla
[Quick Menu]. Si el par. 0-66 Acceso a menti personal sin con-
trasefia esta ajustado en Acceso total [0], se ignora este para-
metro.

0-66 Acceso a menu personal sin contrasena

Option: Funcioén:

[0] *  Acceso total Desactiva la contrasefia definida en el par. 0-65 Contrasefia
Menu personal.

[1] Solo lectura Evita la edicion no autorizada de parametros del Menu rapido.

[2] Sin acceso Evita la visualizacion y edicién no autorizada de parametros del

Menu rapido.

Si el par. 0-61 Acceso a Menu rapido sin contrasefia esta ajustado como Acceso total[0], se ignora
este parametro.

2.2.9. Ajustes del reloj, O-7*

Ajustar la fecha y hora del reloj interno. El reloj interno puede utilizarse para, por ejemplo, Ac-
ciones temporizadas, Registro de energia, Andlisis de tendencias, indicaciones de fecha y hora en
las alarmas, Eventos registrados y Mantenimiento preventivo.

Es posible programar el reloj para el cambio de horario en verano, asi como los dias laborables/
no laborables de la semana, incluyendo 20 excepciones (vacaciones etc.). Aunque los ajustes de
hora se pueden realizar mediante el LCP, pueden también llevarse a cabo con acciones progra-
madas y funciones de mantenimiento preventivo, utilizando la herramienta de software MCT10.
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iNOTA!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentacion de respaldo para la funcion de
reloj, y la fecha y hora ajustadas se reiniciaran al valor predeterminado (2000-01-01
00:00) después de un apagon a menos que esté instalado un médulo de reloj de
tiempo real con alimentacién de respaldo. Si no hay instalado ningiin médulo con
respaldo de energia, se recomienda utilizar la funcién de reloj solo si el convertidor
de frecuencia esta integrado en el BMS utilizando comunicaciones serie, con el BMS
manteniendo la sincronizacion de la hora de los relojes de los equipos de control.
En el par. 0-79, Fallo reloj, es posible programar una Advertencia para el caso de
que el reloj no se haya ajustado correctamente, p. €j., después de un apagon.

iNOTA!
Si se instala una opcion MCB 109 de E/S analdgicas, se incluye una bateria de res-
paldo para la fecha y la hora.

0-70 Ajustar fechay hora

Range: Funcion:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Ajusta la fecha y la hora del reloj interno. El formato a utilizar
-01 2099-12-01 23:59 ]  se ajusta en los par. 0-71 y 0-72.

00:00*

0-71 Formato de fecha
Option: Funcioén:

Ajusta el formato de fecha que se utilizara en el LCP.
[0] AAAA-MM-DD
[11*  DD-MM-AAAA
[2] MM/DD/AAAA

0-72 Formato de hora

Option: Funcion:

Ajusta el formato de hora que se utilizara en el LCP.
[0]* 24H
[1] 12 H

0-73 Diferencia zona horaria

Range: Funcion:

0.00% [ -12.00 - 13.00] Ajusta la diferencia de zona horaria en UTC, lo que resulta ne-
cesario para el ajuste automatico del horario de verano.

0-74 Horario de verano
Option: Funcioén:
Seleccione como debe gestionarse el horario de verano. Para

gestionarlo de forma manual introduzca la fecha de inicio y la
fecha de fin en los par. 0-76 y 0-77.
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[0] * OFF
[2] Manual

0-76 Inicio del horario de verano

Range: Funcion:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Ajusta la fecha y hora en la que comienza el horario de verano.
-01 2099-12-31 23:59] La fecha se programa en el formato seleccionado en el par.
00:00* 0-71.

0-77 Fin del horario de verano

Range: Funcion:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Ajusta la fecha y hora en la que termina el horario de verano.
-01 2099-12-31 23:59] La fecha se programa en el formato seleccionado en el par.
00:00* 0-71.

0-79 Fallo de reloj
Option: Funcion:
Activa o desactiva la advertencia del reloj si no se ha ajustado

ni reiniciado el reloj tras un corte de suministro y no hay ninguna
fuente de alimentacion auxiliar instalada.

[0] ¥ Desactivado
[1] Activado

0-81 Dias laborables

Matriz de siete elementos [0]-[6] que se muestra bajo el nimero de parametro en el display.
Pulse OK y desplacese por los elementos mediante los botones 4 y v del LCP.

Ajuste para cada dia de la semana si es un dia laborable o no.
El primer elemento de la matriz es Lunes. Los dias laborables se
utilizan para las acciones temporizadas.

[0] No

[11* Si

0-82 Dias laborables adicionales

Matriz con 5 elementos [0]-[4] que se muestran bajo el nimero de parametro en el display.
Pulse OK y desplacese por los elementos mediante los botones a y v del LCP.

0* [0-4] Define las fechas de los dias laborables adicionales que normal-
mente no lo serian conforme al par. 0-81, Dias /laborables.
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0-83 Dias no laborables adicionales

Matriz de 15 elementos [0]-[14] que se muestra bajo el nimero de parametro en el display.
Pulse OK y desplacese por los elementos mediante los botones 4 y v del LCP.

0* [0-14] Define las fechas para dias no laborables adicionales que nor-
malmente serian dias laborables segln lo indicado en el par.
0-81 Dias Laborables.

0-89 Lectura de fecha y hora

Option: Funcion:
Muestra la fecha y la hora actuales. La fecha y la hora se ac-
tualizan continuamente.
El reloj no comenzara a contar hasta que se realice un ajuste
distinto al predeterminado en el par 0-70.
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2.3. Menu principal - Carga y motor - Grupo 1

2.3.1. Ajustes generales, 1-0*

Definir si el convertidor de frecuencia funciona en lazo abierto o lazo cerrado.

1-00 Modo de configuracion

Option: Funcion:

[0] * Lazo abierto La velocidad del motor se determina aplicando una referencia
de velocidad o ajustando la velocidad deseada en modo manual.
El modo de lazo abierto también se utiliza si el convertidor de
frecuencia forma parte de un sistema de control de lazo cerrado
basado en un controlador PID externo que proporciona una se-
fal de referencia de velocidad como salida.

[3] Lazo cerrado La velocidad del motor se determinara mediante una referencia
procedente del controlador PID integrado, variando la velocidad
del motor como parte de un proceso de control de lazo cerrado
(p-€j. presion o flujo constantes) El controlador PID debe con-
figurarse en los par. 20-**, Lazo cerrado convertidor, o a través
de los ajustes de funcion a los que se accede pulsando el boton
[Quick Menu] (Menu rapido).

Este parametro no se puede cambiar cuando el motor esta en marcha.

iNOTA!
Cuando se configura para lazo cerrado, los comandos Cambio de sentido y Arranque
y cambio de sentido no invertiran el sentido de giro del motor.

1-03 Caracteristicas de par

Option: Funcion:

[0] Compresor

[1] Par variable

[2] Optim. auto. energia
compresor

[3] % Optim. auto. energia Compresor [0]: Para control de velocidad de compresores de
VT hélice y vaivén. Proporciona una tension optimizada para una

caracteristica de carga de par constante del motor, en todo el
rango hasta 15 Hz.

Par variable [1]: Para control de velocidad de bombas centrifu-
gas y ventiladores. También se utiliza para controlar mas de un
motor desde el mismo convertidor de frecuencia (por ejemplo,
varios ventiladores de un condensador o varios ventiladores de
una torre de refrigeracion). Proporciona una tension optimizada
para una caracteristica de carga de par cuadrada del motor.

Optimizacion auto. de energia de compresor [2]: Para control
optimo energético de velocidad de compresores de hélice y vai-
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vén. Ofrece una tension optimizada para una carga de par
constante caracteristica del motor en todo el rango hasta 15 Hz,
pero la funcion OAE adaptara ademas la tension exactamente a
la situacion de carga actual, reduciendo asi el consumo y el ruido
audible del motor. Para obtener un rendimiento 6ptimo, el cos
phi del factor de potencia del motor debe ajustarse debidamen-
te. Este valor se ajusta en el par. 14-43, Cosphi del motor. El
parametro tiene un valor predeterminado que se ajusta auto-
maticamente al programar los datos del motor. Estos ajustes
garantizan una tension optima del motor, aunque si el motor
necesita un ajuste del cos phi, debe realizarse una funcion AMA
mediante el par. 1-29, Adaptacion automatica del motor (AMA).
Raramente es necesario ajustar manualmente el parametro del
factor de potencia del motor.

PV optimizacion auto. de energia [3]: Para un control de velo-
cidad de bajo consumo energético para bombas centrifugas y
ventiladores. Ofrece una tension optimizada para una caracte-
ristica de carga de par cuadrado del motor, pero la funcion OAE
adaptara ademas la tension exactamente a la situacion de carga
actual, reduciendo asi el consumo y el ruido audible del motor.
Para obtener un rendimiento optimo, el cos phi del factor de
potencia del motor debe ajustarse debidamente. Este valor se
ajusta en el par. 14-43, Cosphi del motor. El parametro tiene un
valor predeterminado y se ajusta automaticamente al progra-
mar los datos del motor. Estos ajustes garantizan una tension
optima del motor, aunque si el motor necesita un ajuste del cos
phi, debe realizarse una funcion AMA mediante el par. 1-29,
Adaptacion automatica del motor (AMA). Raramente es nece-
sario ajustar manualmente el parametro del factor de potencia
del motor.

2.3.2. 1-2* Datos de motor

El grupo de parametros 1-2* comprende los datos de la placa de caracteristicas del motor conec-
tado.
No se pueden cambiar los parametros del grupo 1-2 con el motor en marcha.

iNOTAI
Cambiar el valor de estos parametros afecta a los ajustes de otros parametros.

1-20 Potencia del motor [kKW]

Range: Funcion:

Depen- [0,09 - 500 kW] Introducir la potencia nominal del motor en kW conforme a la
diente placa de caracteristicas del mismo. El valor predeterminado se
del ta- corresponde con la salida nominal de la unidad.

mafo* Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

Dependiendo de las selecciones realizadas en el par. 0-03 Ajus-
tes regionales, se hace invisible el par. 1-20 o el par. 1-21
Potencia motor.
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1-21 Potencia motor [CV]

Range: Funcion:

Depen- [0,09 - 500 CV] Introducir la potencia nominal del motor en CV conforme a la
diente placa de caracteristicas del mismo. El valor predeterminado se
del ta- corresponde con la salida nominal de la unidad.

mafio* Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

Dependiendo de las selecciones realizadas en el par. 0-03 Ajus-
tes regionales, se hace invisible el par. 1-20 o el par. 1-21
Potencia motor.

1-22 Tension del motor

Range: Funcion:

Relacio- [10 - 1.000 V] Introducir la tensién nominal del motor, conforme a la placa de
nado caracteristicas del mismo. El valor predeterminado se corres-
con el ponde con la salida nominal de la unidad.

tama- Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
AaX

fo

1-23 Frecuencia del motor

Range: Funcion:

Relacio- [20 - 1.000 Hz] Seleccionar el valor de frecuencia del motor segln la placa de

nado caracteristicas del mismo. Para el funcionamiento a 87 Hz con

con el motores de 230/400 V, ajuste los datos de la placa de caracte-

tama- risticas para 230 V/50 Hz. Adapte el par. 4-13, Limite alto veloc.

fio* motor [RPM], y el par. 3-03, Referencia maxima, a la aplicacion
de 87 Hz.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-24 Intensidad motor

Range: Funcion:

Depen- [0,1 - 10.000 A] Introduzca la intensidad nominal del motor segln la placa de
diente caracteristicas del mismo. Los datos se utilizan para calcular el
del ta- par motor, la proteccion térmica del mismo, etc.

mafio*

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-25 Veloc. nominal del motor

Range: Funcion:

Relacio- [100 - 60.000 RPM]  Introducir el valor de la velocidad nominal del motor segun los
nado datos de la placa de caracteristicas del mismo. Estos datos se
con el utilizan para calcular compensaciones automaticas del motor.
tama-

fio*

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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1-28 Comprob. rotacién motor

Option: Funcion:
A continuacion de la instalacion y conexion del motor, esta fun-
cion permite verificar la correcta direccion de rotacion del motor.
Al activar esta funcidn se anulan los comandos por cualquier bus
o entrada digital, excepto el bloqueo externo y la parada de se-
guridad (si se incluyen).

[0] * Apagado La comprobacion de la rotacion del motor no esta activa.

[1] Activado La comprobacion de la rotacion del motor esta activada. Una
vez activada, el display muestra:

"iNota! El motor puede girar en direccién equivocada".

Pulsando [OK], [Back] o [Cancel] (Aceptar, Atras o Cancelar) se borra el mensaje y se muestra
otro nuevo: "Pulse [Hand on] (Marcha manual) para arrancar el motor. Pulse [Cancel] para can-
celar". Pulsando [Hand On] se arranca el motor a 5 Hz en direccion hacia adelante y el display
muestra: "El motor esta en funcionamiento. Compruebe que la direccion de rotacién es la correcta.
Pulse [Off] para detener el motor". Pulsando [Off] se detiene el motor y se resetea el parametro
de Comprobacion de rotacién del motor. Si la direccion de rotacién del motor es incorrecta, deben
intercambiarse dos cables de fase del motor. Importante:

I Antes de desconectar los cables de fase, desconecte la alimentacion de red.

1-29 Adaptacion automatica del motor (AMA)

Option: Funcioén:

La funcién AMA optimiza el rendimiento dinamico del motor op-
timizando automaticamente los parametros avanzados del mo-
tor (par. 1-30 a 1-35) con el motor parado.

[0]* OFF Sin funcién

[1] Act. AMA completo realiza un AMA de la resistencia del estator Rs, la resistencia del
rotor Ry, la reactancia de fuga del estator xi, la reactancia de
fuga del rotor X2 y la reactancia principal Xn.

[2] Act. AMA reducido realiza una AMA reducida de la resistencia del estator Rs solo en
el sistema. Seleccione esta opcion si se utiliza un filtro LC entre
el convertidor de frecuencia y el motor.

Active la funcion AMA pulsando la tecla [Hand on] después de seleccionar [1] 6 [2]. Véase también
la seccion Adaptacion automatica del motor. Después de una secuencia normal, la pantalla mos-
trara: "Pulse [OK] para finalizar AMA". Después de pulsar la tecla [OK], el convertidor de frecuencia
esta listo para su uso.

Nota:

. Para obtener la mejor adaptacion posible del convertidor de frecuencia, ejecute el AMA
con el motor frio.

o La AMA no se puede realizar mientras el motor esté girando.
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iNOTA!

Es importante configurar correctamente los par. 1-2*, Datos del motor, ya que for-
man parte del algoritmo del AMA. Se debe llevar a cabo un AMA para conseguir el
rendimiento dindamico éptimo del motor. Este proceso puede tardar hasta 10 minu-
tos, dependiendo de la potencia de salida del motor.

iNOTA!
Evite la generacidn externa de par durante el AMA.

iNOTA!

Si cambia alguno de los ajustes de los par. 1-2* Datos de motor, los parametros
avanzados del motor, del 1-30 al 1-39, volveran al ajuste predeterminado.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

Consulte la seccidén Adaptacion automatica del motor - ejemplo de aplicacion.

2.3.3. 1-3* Dat. avanz. motor

Parametros para datos avanzados del motor. Los datos del motor en los parametros 1-30 a 1-39
se deben adaptar al motor correspondiente para que éste funcione de forma dptima. Los ajustes
predeterminados son cifras que se basan en parametros de motor comunes para motores estandar
normales. Si estos parametros no se ajustan correctamente, puede producirse un mal funciona-
miento del convertidor de frecuencia. Si no se conocen los datos del motor, es aconsejable realizar
una AMA (Adaptacion automatica del motor). Consulte la seccion Adaptacion automatica del mo-
tor. La secuencia AMA ajustara todos los parametros del motor, excepto el momento de inercia
del rotor vy la resistencia de pérdida de hierro (par. 1-36).

No se pueden ajustar los parametros 1-3* y 1-4* con el motor en marcha.

130BA375.10

Tlustracion 2.1: Diagrama equivalente del motor para un motor asincrono

1-30 Resistencia estator (Rs)

Range: Funcion:

iDepen- [Ohmio] Ajuste el valor de resistencia del estator. Introduzca el valor de
diente las especificaciones del motor o ejecute una AMA en un motor
de los frio. Este parametro no se puede ajustar con el motor en mar-
datos cha.

del mo-

tor!
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1-35 Reactancia princ. (Xh)

Range: Funcion:

Depen- [Ohmio] Ajuste el valor de la reactancia principal del motor utilizando uno
de de de los siguientes métodos:

los  da- 1. Ejecute una AMA con el motor frio. El convertidor de
tost del frecuencia medira el valor desde el motor.

motor.

2. Introduzca manualmente el valor de Xh. Obtenga este
valor del proveedor del motor.

3. Utilice el ajuste predeterminado de Xh. El convertidor
de frecuencia establece el ajuste basandose en los da-
tos de la placa de caracteristicas del motor.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-36 Resistencia pérdida hierro (Rfe)

Range: Funcion:
M- [1-10.000 Q] Introducir el valor de la resistencia de pérdida de hierro (Rre)
TYPE* para compensar las pérdidas de hierro en el motor.

El calor de Rre no puede hallarse realizando una AMA.

El valor de (Rre) es especialmente importante en aplicaciones
de control de par. Si se desconoce el Rre, deje el par. 1-36 en
el ajuste predeterminado.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-39 Polos del motor

Range: Funcion:
4 polos* [Valor 2 - 100 polos] Introducir el nimero de polos del motor.

Polos ~nn@ 50 Hz ~nn@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 -960 840 - 1153

En la tabla se muestra el nimero de polos para los rangos de
velocidad normales para varios tipos de motor. Los motores di-
sefados para otras frecuencias se deben definir por separado.
El valor de los polos del motor debe ser siempre un nimero par
porque la cifra se refiere al nimero de polos del motor, no a
pares de polos. El convertidor de frecuencia crea el ajuste inicial
del par. 1-39 basandose en el par. 1-23 Frecuencia motory en
el par. 1-25 Veloc. nominal motor.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

2.3.4. 1-5* Aj. indep. Ajuste

54

Parametros para realizar ajustes independientes de la carga del motor.
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1-50 Magnet. motor a veloc. cero

Range: Funcion:

100% [0 - 300 %] Utilice este parametro junto con el 1-51 Veloc. min. con magn.
norm. [RPM] para obtener una carga térmica distinta en el mo-
tor cuando funciona a baja velocidad.

Introduzca un valor como porcentaje de la intensidad de mag-
netizacion nominal. Si el valor es muy pequerio, puede reducirse
el par en eje del motor.

Intensidad de magn.

100%
Par.1-501

Par.1-51 Hz
130BA045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM]

Range: Funcion:
15 [10 - 300 RPM] Ajustar la velocidad necesaria para una intensidad de magneti-
RPM* zacion normal. Si se ajusta la velocidad a un valor inferior a la

velocidad de deslizamiento del motor, los par. 1-50 Magnet.
motor a veloc.ceroy 1-51 no tendran ninguna funcion.

Utilice este parametro junto con el par. 1-50. Consulte la ilus-
tracion del par. 1-50.

1-52 Magnetizacion normal veloc. min. [Hz]

Range: Funcién:

0,5 Hz* [0,3 - 10 Hz] Ajustar la frecuencia necesaria para la intensidad de magneti-
zacion normal. Si se ajusta la frecuencia a un valor inferior a la
frecuencia de deslizamiento del motor, los par. 1-50 Magnet.
motor a veloc. ceroy 1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM]
estaran inactivos.

Utilice este parametro junto con el par. 1-50. Consulte la ilus-
tracion del par. 1-50.

2.3.5. 1-6* Aj. depend. Ajuste

Parametros para realizar ajustes dependientes de la carga del motor.

1-60 Compensacion carga baja veloc.

Range: Funcioén:

100%* [0 - 300%] Introducir el valor en porcentaje para compensar la tension en
relacion con la carga cuando el motor funciona a baja velocidad
y obtener la caracteristica de U/f dptima. El tamafio del motor
determina el rango de frecuencias en el que esta activado este
parametro.
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Tamafio de motor Intercambio
0,25 kW - 7,5 kW < 10 Hz
11 kW - 45 kW < 5Hz
55 kW - 550 kW < 3-4Hz

Um

1009 Par.1-60 Par.1-61

130BA046.11

0%

- fout
Conmutacién

1-61 Compensacion carga alta velocidad

Range: Funcioén:

100%* [0 - 300%] Introducir el valor en porcentaje para compensar la tension en
relacién con la carga cuando el motor funciona a alta velocidad
y obtener la caracteristica de U/f dptima. El tamafio del motor
determina el rango de frecuencias en el que esta activado este

parametro.
Tamaifo de motor Intercambio
0,25 kW - 7,5 kW > 10 Hz
11 kW - 45 kW < 5Hz
55 kW - 550 kW < 3-4 Hz

1-62 Compensacion de deslizamiento

Range: Funcion:

0%* [-500 - 500 %] Introducir el valor en porcentaje para la compensacion de des-
lizamiento, para compensar las tolerancias en el valor de nm,n.
La compensacién del deslizamiento se calcula automaticamen-
te; es decir, sobre la base de la velocidad nominal del motor
NM,N.

1-63 Tiempo compens. deslizam. constante

Range: Funcion:

0,10 s* [0,05 - 5,00 s] Introducir la velocidad de reaccion de compensacion del desli-
zamiento. Un valor alto produce una reaccion lenta, y uno bajo
produce una reaccion rapida. Si se producen problemas de re-
sonancia a baja frecuencia, ajuste un tiempo mas largo.
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1-64 Amortiguacion de resonancia

Range: Funcion:

100% * [0 - 500 %] Introducir el valor de amortiguacion de resonancia. Ajustar el
par. 1-64 y el par. 1-65 Const. tiempo amortigua. de resonan-
c/a para ayudar a eliminar problemas de resonancia de alta
frecuencia. Para reducir la oscilacion de resonancia, incremente
el valor del par. 1-64.

1-65 Const. tiempo amortigua. de resonancia

Range: Funcién:

5 ms.* [5-50ms] Ajuste el par. 1-64 Amortiguacion de resonanciay el par. 1-65
para ayudar a eliminar problemas de resonancia de alta fre-
cuencia. Introducir la constante de tiempo que proporcione la
mejor amortiguacion.

2.3.6. 1-7* Ajustes arranque

Parametros para ajustar las caracteristicas de arranque especiales del motor.

1-71 Retardo arr.

Range: Funcion:

0,0 s* [0,0-120,0s] La funcién seleccionada en el par. 1-80 Funcion en parada esta
activa en el periodo de retardo.

Introduzca el tiempo de retardo requerido antes de comenzar
la aceleracidn.

1-73 Motor en giro

Option: Funcion:
[0] * Desactivado
[1] Activado Esta funcion hace posible "atrapar" un motor que, por un corte

de electricidad, gira sin control.

Seleccione Desactivado [0] si no se requiere esta funcion.
Seleccione Activado [1] para que el convertidor de frecuencia
pueda "atrapar" y controlar a un motor en giro.

Cuando el par. 1-73 esta activado, el par. 1-71 Retardo arr. no
tiene ninguna funcion.

La direccion de busqueda del motor en giro esta enlazada con
el ajuste del par. 4-10, Direccion veloc. motor.

Sentido horario [0]: Busqueda de motor en giro en direccion de
izquierda a derecha. Si no tiene éxito, se realiza un frenado de
CC.

Ambas direcciones [2] La funcion de motor en giro realizara pri-
mero una blsqueda en la direccion determinada por la Ultima
referencia (direccion). Si no se encuentra la velocidad, realizara
una busqueda en la otra direccion. Si esto tampoco tiene éxito,
se activara un frenado de CC en el tiempo ajustado en el par.
2-02, Tiempo de frenado CC. El arranque tendra lugar entonces
a partir de 0 Hz.
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2.3.7. 1-8* Ajustes de parada

Parametros para ajustar las caracteristicas especiales de paro del motor.

1-80 Funcién de parada

Option: Funcion:
Seleccione la funcion a realizar por el convertidor de frecuencia
después de una orden de parada o de que la velocidad dismi-
nuya al valor ajustado en el par. 1-81 Vel min. para func.
parada [RPM].

[0] * Inercia Deja el motor en modo libre.

[11* CC mantenida/preca- El motor recibe una corriente de CC mantenida (par. 2-00).
lentamiento

1-81 Vel. min. para func. parada [RPM]

Range: Funcion:
3 RPM* [0 - 600 RPM] Ajustar la velocidad a la que se activa el par. 1-80 Funcion de
parada.

1-82 Vel. min. para func. parada [Hz]

Range: Funcion:
0,0 Hz* [0,0 - 500 Hz] Ajustar la frecuencia de salida a la que se activa el par. 1-80
Funcion de parada.

2.3.8. 1-9* Temperatura motor

Parametros para ajustar las caracteristicas de proteccion de temperatura del motor.

1-90 Proteccion térmica del motor

Option: Funcion:
El convertidor de frecuencia determina la temperatura del motor
para la proteccion del motor de dos maneras diferentes:

. Mediante un sensor de termistor conectado a una de
las entradas analdgicas o digitales (par. 1-93 Fuente
de termistor).

. Mediante calculo de la carga térmica (ETR, relé térmico
electronico), basandose en la carga actual y el tiempo.
La carga térmica calculada se compara con la intensi-
dad nominal del motor Iwn y la frecuencia norminal
fw,n. Los calculos determinan la necesidad de una car-
ga inferior a menor velocidad por la disminucién de
refrigeracion desde el ventilador incorporado al motor.

[0] Sin proteccion Si el motor esta sobrecargado continuamente y no se desea
ninguna advertencia o desconexion del convertidor.
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[1] Advert. termistor Activa una advertencia cuando el termistor conectado en el mo-
tor reaccione por sobretemperatura del motor.

[2] Descon. termistor Detiene (desconecta) el convertidor de frecuencia cuando el
termistor del motor reacciona por sobretemperatura del mismo.

[a]

4000
3000

1330

550

250

—~—

v [*C]
—20°CYTemperatura nominal—5°C| I“n’;“?;c'f'“m +5'C
"BTsmperufura nominal

175HA183.10

El valor de desconexion del termistor es > 3 kQ.

Integre un termistor (sensor PTC) en el motor para la proteccion
del bobinado.

La proteccion del motor se puede implementar utilizando una
serie de técnicas: un sensor PTC en los bobinados del motor; un
interruptor térmico mecanico (tipo Klixon); o un ETR (relé tér-
mico electronico).

Usando una entrada digital y 24 V como fuente de alimentacion:
Ejemplo: El convertidor de frecuencia se desconecta cuando la
temperatura del motor es demasiado alta

Ajustes de parametros:

Ajuste el par. 1-90, Proteccion térmica del motor, a Descon.
termistor [2].

Ajuste el par. 1-93 Fuente de termistor a Entrada digital 33 [6]

130BA151.10
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1811927]29
O|0|10|0
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PTC / Termistor
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O Oflg|A
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<6.6 kQ >10.8 kQ

Utilizando una entrada digital y 10 V como fuente de alimenta-
cion:

Ejemplo: El convertidor de frecuencia se desconecta cuando la
temperatura del motor es demasiado alta

Ajustes de parametros:

Ajuste el par. 1-90, Proteccion térmica del motor, a Descon.
termistor [2].

Ajuste el par. 1-93 Fuente de termistor a Entrada digital 33 [6]
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(3]

(41 *

[5]

Advert. ETR 1

Descon. ETR 1

Advert. ETR 2
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PTC / Termistor <800 @ >2.7kQ

Usando una entrada analdgica y 10 V como fuente de alimen-
tacion:

Ejemplo: El convertidor de frecuencia se desconecta cuando la
temperatura del motor es demasiado alta

Ajustes de parametros:

Ajuste el par. 1-90, Proteccion térmica del motor, a Descon.
termistor [2].

Ajuste el par. 1-93 Fuente de termistor a Entrada analogica 54
[2]

No seleccione una fuente de referencia.

PTC / Termistor O
S0k

Entrada Tension de ali-|Umbral

Digital/Analégi- | mentacion Valores de desconexion

ca Voltios

Digital 24V <6,6kQ->10,8kQ

Digital 10V <8009Q->27kQ

Analdgica 10V <3,0kQ->3,0kQ
iNOTA!

Compruebe que la fuente de alimentacion selec-
cionada cumple las especificaciones del elemento
termistor utilizado.

Advert. ETR 1-4, para activar una advertencia en el display
cuando el motor esté sobrecargado.

Descon. ETR 1-4 para desconectar el convertidor de frecuencia
cuando el motor esté sobrecargado.

Puede programar una sefial de advertencia mediante una de las
salidas digitales. La sefial aparece en caso de que haya una ad-
vertencia y si el convertidor de frecuencia se desconecta (ad-
vertencia térmica).

Consulte [3]
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[6] Descon. ETR 2

[7] Advert. ETR 3

[8] Descon. ETR 3

[9] Advert. ETR 4

[10] Descon. ETR 4

Consulte [4]
Consulte [3]
Consulte [4]
Consulte [3]
Consulte [4]

Las funciones 1-4 del ETR (Relé térmico electrdnico) calcularan la carga cuando esté activo el
ajuste en el que se seleccionaron. Por ejemplo, ETR empieza a calcular cuando se selecciona el
ajuste 3. Para EE UU: las funciones ETR proporcionan proteccién contra sobrecarga del motor de
clase 20, de acuerdo con NEC.

[s]

175ZA052.11

I
|
ANAY
ANRAN
NN
\\\
\\~\~\‘ L—four= 1 x fun
= — four= 2 x fw,
four= 0.2 x fyy
Im
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 T

1-91 Vent. externo motor

Option:
[0]* No
[1] Si

Funcion:
No se requiere ningun ventilador externo, es decir, se reduce la
veloc. del motor.

Aplica un ventil. de motor externo (ventilacion externa) hacien-
do innecesaria la reduccién de pot. a baja veloc. El grafico
inferior se cumple si la intensidad del motor es inferior que la
intensidad nominal (consulte par. 1-24). Si la intensidad del
motor sobrepasa la nominal, el tiempo de funcionamiento dis-
minuye como si hubiera instalado ningun ventilador.

1 [s]

130BA100.1C

I~ |1xPar 1-23

10 e
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 T wou
Par 1-24
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1-93 Fuente de termistor

Option:

(o1 *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

Ninguno

Funcion:

Seleccionar la entrada a la que debe conectarse el termistor
(sensor PTC). No se puede seleccionar una opcion de entrada
analdgica [1] o [2] si dicha entrada analdgica ya esta siendo
utilizada como fuente de referencia (seleccionada en los par.
3-15 Fuente de referencia 1, 3-16 Fuente de referencia 26 3-17
Fuente de referencia 3).

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

Entrada analdgica 53

Entrada analdgica 54

Entrada digital 18
Entrada digital 19
Entrada digital 32
Entrada digital 33
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2.4. Menu principal - Frenos - Grupo 2

2.4.1. 2-0* Freno CC

Grupo de parametros para configurar las funciones de freno de CC y de CC mantenida.

2-00 Intensidad de CC mantenida/Intensidad de precalentamiento

Range:
50 %* [0 - 100%]

Funcion:

Introducir un valor de corriente mantenida como valor porcen-
tual de la intensidad nominal del motor Im,n ajustada en el par.
1-24, Intensidad motor. El 100% de la corriente de CC mante-
nida se corresponde a Iwn.

Este parametro mantiene la funcion del motor (par de mante-
nimiento) o precalienta el motor.

Este parametro esta activado si se selecciona CC mant. en el
par. 1-80 Funcion de parada.

iNOTAL!

iNOTAL!

El valor maximo depende de la intensidad nominal del motor.

Evite la intensidad al 100% durante demasiado tiempo. Puede dafar el motor.

2-01 Intens. freno CC

Range:
50%* [0 - 100 %]

Funcioén:

Introduzca un valor de intensidad como un porcentaje de la in-
tensidad de motor nominal Im n; consulte el par. 1-24 Intensidad
motor. El 100% de la intensidad de frenado de CC corresponde
a Ivn.

La intensidad de frenado CC se aplica en un comando de parada
cuando la velocidad es inferior al limite establecido en el par.
2-03, Velocidad activacion freno CC: cuando esta activa la fun-
cion de parada por freno de CC; o a través del puerto de
comunicacion serie. La intensidad de frenado esta activa du-
rante el tiempo definido en el par 2-02 7iempo de frenado CC.

iNOTAL!

iNOTA!

El valor maximo depende de la intensidad nominal del motor.

Evite la intensidad al 100% durante demasiado tiempo. Puede dafar el motor.

2-02 Tiempo de frenado CC

Range:
10,0 s.* [0,0 - 60,0 s.]

Funcion:
Ajustar la duracién de la intensidad de frenado CC del par. 2-01,
una vez activada.
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2-03 Velocidad activaciéon freno CC

Range: Funcion:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM]  Ajustar la velocidad de puesta en servicio del freno de CC en
que se activara la intensidad de frenado de CC, ajustada en el
par. 2-01, tras un comando de parada.

2.4.2. 2-1* Func. energ. freno

64

Grupo de parametros para seleccionar parametros de freno dindmico.

2-10 Funcién de freno

Option: Funcion:
[0] *  Apagado Sin resistencia de freno instalada.
[1] Resistencia de freno  Resistencia de freno incorporada al sistema para disipar el ex-

ceso la energia de frenado como calor. La conexién de una
resistencia de freno permite una mayor tension de CC durante
el frenado (funcionamiento de generacion). La funcién Freno
con resistencia solo esta activa en convertidores de frecuencia
con freno dinamico integrado.

2-11 Resistencia freno (ohmios)

Range: Funcion:

Relacio- [Ohmio] Ajustar el valor de la resistencia de freno en ohmios. Este valor

nado se utiliza para monitorizar la potencia en la resistencia de freno

con el en el par. 2-13 Ctrol. potencia freno. Este parametro solo esta

tamafio activo en convertidores de frecuencia con un freno dinamico in-
tegrado.

2-12 Limite potencia de freno (kW)

Range: Funcioén:
kw* [0,001 - Limite varia- Ajuste el limite de control de la potencia de freno transmitida a
ble kW] la resistencia.

El limite de control se determina como el producto del ciclo ma-
ximo de trabajo (120 s) y la potencia méaxima de la resistencia
de freno en ese ciclo de trabajo. Consulte la siguiente formula.

Para las unidades de 200-240 V:

p _ 3902 x tiempo de servicio
resistencia ~— R x 120

Para unidades de 380-480 V:

p _ 7782 x tiempo de servicio
resistencia ~— R x 120

Para las unidades de 525-600 V:

p _ 9432 x tiempo de servicio
resistencia — R x 120

Este parametro sélo esta activo en convertidores de frecuencia con un freno dindmico integrado.
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2-13 Ctrol. Potencia freno

Option:

[0] *  Apagado

[1] Advertencia

[2] Desconexion

[3] Advert. y desconexion

Funcion:

Este parametro solo esta activo en convertidores de frecuencia
con un freno dinamico integrado.

Este parametro permite controlar la potencia transmitida a la
resistencia de freno. La potencia se calcula sobre la base de la
resistencia (par. 2-11) Resistencia freno (ohmios), la tension de
CCy el tiempo de trabajo de la resistencia.

No se requiere ninglin control de potencia de frenado.

Activa una advertencia en el display cuando la potencia trans-
mitida durante 120 s supere el 100% del limite de control (par.
2-12 Limite potencia de freno (kW)).

La advertencia desaparece cuando la potencia transmitida des-
ciende por debajo del 80 % del limite de control.

Desconecta el convertidor de frecuencia y muestra una alarma
cuando la potencia calculada supera el 100% del limite de con-
trol.

Activa los dos anteriores, incluyendo advertencia, desconexion
y alarma.

Si el control de potencia esta ajustado como No [0] o Advertencia [1], la funcidn de freno sigue
activa, incluso si se supera el limite de control. Esto puede llevar a sobrecarga térmica de la re-
sistencia. También es posible generar una advertencia mediante las salidas de relé/digitales. La
precision de la medida del control de potencia depende de la exactitud del valor de la resistencia

(mejor que £ 20%).

2-15 Comprobacion del freno

Option:

Funcién:

Seleccione el tipo de prueba y funcidn de control para compro-
bar la conexidn a la resistencia de freno, o si una resistencia de
freno estd presente, y para mostrar un aviso o una alarma en
caso de error. La funcion de desconexidn de la resistencia de
freno se comprueba durante el encendido. No obstante, la prue-
ba de frenado IGBT se realiza cuando no hay frenado. Una
advertencia o desconexién desconecta la funcion de freno.

La secuencia de prueba es la siguiente:

1. La amplitud de rizado del bus de CC se mide durante
300 ms sin frenado.

2. Se mide durante 300 ms la amplitud de rizado del bus
de CC, con el freno aplicado.

3. Si la amplitud de rizado del bus de CC durante el fre-
nado es inferior a la amplitud de rizado del bus de CC
antes del frenado +1%, Error de comprobacion del
freno devuelve una advertencia o una alarma.

4, Si la amplitud de rizado del bus de CC durante el fre-
nado es superior a la amplitud de rizado del bus de CC
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antes del frenado +1%, Comprobacién del freno es
correcta.

[0] *  Off (Apagado) Controla si hay cortocircuito en la resistencia de freno y en el
freno IGBT durante su funcionamiento. Si se produce un corto-
circuito, aparece un aviso.

[1] Advertencia Controla la resistencia de freno y el IGBT de freno en caso de
cortocircuito, y para realizar una prueba de desconexién de la
resistencia de freno durante el encendido.

[2] Desconexion Controla un cortocircuito o desconexion de la resistencia de fre-
no, o un cortocircuito del IGBT de freno. Si se produce un fallo,
el convertidor de frecuencia se desconectara y emitira una alar-
ma (bloqueo por alarma).

[3] Parada y desconex.  Controla un cortocircuito o desconexion de la resistencia de fre-
no, o un cortocircuito del IGBT de freno. Si se produce un fallo,
el convertidor de frecuencia decelerara por inercia y se desco-
nectara. Se mostrara una alarma de bloqueo por alarma.

iNOTA!

NB!: Para eliminar una advertencia que surja, relativa a NVo [0] o Advertencia [1],
desconecte y vuelva a conectar la alimentacion al equipo. Primero debera corregirse
el fallo. Con No[0] o Advertencia[1], el convertidor de frecuencia sigue funcionando
incluso si se localiza un fallo.

2-17 Control de sobretensiéon

Option: Funcioén:
El control de sobretensién (OVC) reduce el riesgo de que el
convertidor de frecuencia se desconecte debido a un exceso de
tension en el bus CC provocado por la energia generativa pro-
cedente de la carga.

[0] Desactivado No se requiere esta funcion.
[2]1 *  Activado Activa OVC.
iNOTA!

El tiempo de rampa se ajusta automaticamente para evitar la desconexion del con-
vertidor de frecuencia.
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2.5. Menu principal - Referencia/Rampas - Grupo 3

2.5.1. 3-0* Limites referencia

Parametros para ajustar la unidad de referencia, limites e intervalos.

3-02 Referencia minima

Range: Funcion:

0,000 [-100.000,000 — par. Introducir la Referencia minima. La Referencia minima es el va-
Unidad* 3-03] lor minimo obtenible por la suma de todas las referencias.

3-03 Referencia maxima

Option: Funcion:

[0,000 Par. 3-02 - Introduzca la referencia maxima. La referencia maxima es el
Unidad] 100.000,000 valor mas alto que puede obtenerse sumando todas las refe-
* rencias.

3-04 Funcioén de referencia

Option: Funcién:
[0]* Suma Suma las fuentes de referencia externa e interna.
[1] Externa si/no Utiliza la fuente de referencia interna o la externa.

Cambiar entre externa y preseleccionada a través de un comando en una entrada digital.

2.5.2. 3-1* Referencias

Parametros para ajustar las fuentes de referencias.

Seleccionar la(s) referencia(s) interna(s). Seleccione Referencia interna bit 0/ 1 /2[16], [17] o
[18] para las entradas digitales correspondientes en el grupo de parametros 5.1 * Entradas Digi-
tales.

3-10 Referencia interna

Matriz [8]

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Es posible programar hasta 8 referencias internas distintas (0-7)
en este parametro, utilizando programacion indexada. La refe-
rencia interna se indica como un porcentaje del valor Refvax
(par. 3-03 Referencia méxima), o como un porcentaje de las
otras referencias externas. Si se ha programado una Refwuin dis-
tinta de 0 (par. 3-02 Referencia minima), la referencia interna
se calcula como un porcentaje del rango de la referencia com-
pleta, es decir, sobre la base de la diferencia entre Refmaix y
Refmin. A continuacion, el valor se suma a la Refvin. Al utilizar
referencias internas, seleccione Ref. interna LSB, MSB o EXB
[16], [17] o [18] para las entradas digitales correspondientes
en el grupo de parametros 5.1* Entradas digitales.
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130BA149.10

12 (+24V)

Preseleccion 76543210

$—— —10101010 —29 [P. 5-13=Ref. interna LSB]

¢—— —11001100 ji&z [P. 5-14=Ref. interna MSB]

L—————11110000 33 [P. 5-15=Ref. interna EXB]

3-11 Velocidad fija [Hz]

Range: Funcioén:

Relacio- [0 - 1.000 Hz] La velocidad fija es una velocidad de salida fija a la que funciona
nado el convertidor de frecuencia cuando se activa la funcion de ve-
con el locidad fija.

tama- Consulte también el par. 3-80.

fio*

3-13 Lugar de referencia

Option: Funcion:
Seleccionar qué lugar de referencia activar.

X. ual/au ilizar la referenci ual; referencia re-
0] * Conex.a manual/auto Utilizar la referencia local en modo manual; o la referencia re
mota en modo Auto.

[1] Remoto Utilizar la referencia remota tanto en modo manual como en
modo Auto.

[2] Local Utilizar la referencia local tanto en modo manual como en modo
Auto.

3-14 Referencia relativa interna

Range: Funcion:

0.00%* [-200.00 - 200.00 %] La referencia actual, X, se incrementa o se reduce en el por-
centaje Y, ajustado en el par.3-14. Esto da como resultado la
referencia real Z. La referencia real (X) es la suma de las en-
tradas seleccionadas en el par. 3-15, Fuente de referencia 1,
par.3-16, Fuente de referencia 2, par.3-17, Fuente de referencia
3, y par. 8-02, Fuente cddigo control.

Relativo z Referencia
X Z=X+X*Y/100 —» real
resultanteA

130BA059.12
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1308A278.10

-100

3-15 Fuente de referencia 1

Option: Funcion:
Seleccionar la entrada de referencia a utilizar por la primera se-
fal de referencia. Los par. 3-15, 3-16 y 3-17 definen hasta tres
sefales de referencia diferentes. La suma de estas sefales de
referencia define la referencia real.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

[0] Sin funcion

[1]1*  Entrada analégica 53
[2] Entrada analdgica 54
[7] Ent. pulsos 29

[8] Ent. pulso 33

[20] Potenciom. digital

[21] Entrada analdgica
X30-11

[22] Entrada analdgica
X30-12

[23] Entrada analdgica
X42/1

[24] Entrada analdgica
X42/3

[25] Entrada analdgica
X42/5

[30] Lazo cerrado amp. 1
[31] Lazo cerrado amp. 2
[32] Lazo cerrado amp. 3

3-16 Fuente de referencia 2

Option: Funcioén:

Seleccionar la entrada de referencia a utilizar para segunda se-
fnal de referencia. Los par. 3-15, 3-16 y 3-17 definen hasta tres
sefiales de referencia diferentes. La suma de estas sefales de
referencia define la referencia real.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

[0] Sin funcion
[1] Entrada analdgica 53
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(2]
(7]
(8]
[20] *
[21]

[22]
(23]
[24]
[25]

[30]
[31]
[32]

Entrada analdgica 54
Ent. pulsos 29

Ent. pulso 33
Potenciom. digital

Entrada analdgica
X30-11

Entrada analogica
X30-12

Entrada analdgica
X42/1

Entrada analdgica
X42/3

Entrada analdgica
X42/5

Lazo cerrado amp. 1
Lazo cerrado amp. 2
Lazo cerrado amp. 3

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC

3-17 Fuente 3 de referencia

Option:

fo1 *
(1]
(2]
(7]

(8]

[20]
[21]

[22]
(23]
[24]
[25]

[30]
[31]
[32]

Sin funcién
Entrada analdgica 53
Entrada analdgica 54

Entrada de frecuencia
29

Entrada de frecuencia
33

Potenciom. digital

Entrada analdgica
X30-11

Entrada analdgica
X30-12

Entrada analdgica
X42/1

Entrada analdgica
X42/3

Entrada analdgica
X42/5

Lazo cerrado 1 amp.
Lazo cerrado 2 amp.
Lazo cerrado 3 amp.

Funcioén:

Seleccionar la entrada de referencia a utilizar por la tercera se-
fal de referencia. Los par. 3-15, 3-16 y 3-17 definen hasta tres
sefales de referencia diferentes. La suma de estas sefiales de
referencia define la referencia real.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Guia de programacion del convertidor de fre- M

cuencia VLT® HVAC 2. Descripcion del parametro

3-19 Velocidad fija [RPM]

Range: Funcion:
300 [0 - 60.000 RPM] Introduzca un valor para la velocidad nioc, que es una velocidad
RPM* de salida fija. El convertidor de frecuencia funciona a esta ve-

locidad cuando la funcion de velocidad fija estd activada. El
limite maximo se define en el par. 4-13 Limite alto veloc. motor
(RPM).

Consulte también el par. 3-80.

2.5.3. 3-4* Rampa 1

Configurar el parametro de rampa, los tiempos de rampa, para cada una de las dos rampas (par.
3-4% y 3-5%),

RPM §\
P 4-13
Limite
superior

Referencia +— — ‘ - : -—
P 1-25 |/]I I\

Veloc. T

motor
P4-11
Limite
inferior

130BA169.11

BN

|
>
>

|
|
}
| |
| I
| |
| |
] I ]
! TP 3-%2
| I
| |
| |
|

|P 3-%1 IT'
Tiempo de ITiempo de | lempo
Irampa ) rampa (X) de|
de acel. |decel. |
|———————
|
!<—tacc —» bt—— tdec —

3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa

Range: Funcioén:

3% [1-3.600 s] Introduzca el tiempo de aceleracion de rampa, es decir, el tiem-
po de aceleracién desde 0 RPM hasta la velocidad nominal del
motor nw,n (par. 1-25). Seleccionar un tiempo de aceleracion tal
que la intensidad de salida no exceda el limite de intensidad del
par. 4-18 durante la rampa. Véase el tiempo de deceleracion en
el par. 3-42.

tacel X nnorm| par.1 — 25] [s]

par.3 —41 = Arefl rom]
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RPM )
P4-13
Limite
superior

Referencia +— — —$— - | -—
/| '

P 1-25

Veloc. |
motor

P4-11 |
Limite !

inferior

130BA169.11

|P 3-*%1 P 3-%2 |
| Tiempo de |Tiempo de |T|empo
Irampa (6,9] rampa (X) de|
de acel. |decel. |
| —————»
|
!<—tacc —l lt—— tdec —=

3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa

Range: Funcion:

3 s* [1-3.600 s] Introducir el tiempo de rampa de deceleracion, es decir, el tiem-
po de deceleracion desde la velocidad nominal del motor, nun
(par. 1-25), hasta 0 RPM. Seleccione un tiempo de deceleracion
tal que no se produzca una sobretension en el inversor debido
al funcionamiento regenerativo del motor, y tal que la intensidad
generada no exceda el limite establecido en el par. 4-18. Véase
“tiempo de rampa de aceleracidon” en el par. 3-41.

tdec X nnorm [ par.1 — 25] [s]

par.3 —42 = Arefl rom]

2.5.4. 3-5* Rampa 2

Seleccion de los parametros de rampa; véase 3-4*.

3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa

Range: Funcioén:

3 s* [1-3.600 s] Introducir el tiempo de rampa de aceleracion, es decir, el tiempo
de aceleracion desde 0 RPM hasta la velocidad nominal del mo-
tor (nm,n) (par. 1-25). Seleccionar un tiempo de aceleracién tal
que la intensidad de salida no exceda el limite de intensidad del
par. 4-18 durante la rampa. Véase el tiempo de deceleracion en
el par. 3-52.

tacel x nnorm [ par. 1 — 25]
[s]
A ref [ rom]

par. 3-51=

3-52 Rampa 2 tiempo rampa desacel.

Range: Funcion:

3 s* [1-3600s.] Introducir el tiempo de rampa de deceleracion, es decir, el tiem-
po de deceleracion desde la velocidad nominal del motor,
(nm,N) (par. 1-25), hasta 0 RPM. Seleccione un tiempo de dece-
leracion tal que no se produzca una sobretension en el inversor
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debido al funcionamiento regenerativo del motor, y tal que la
intensidad generada no exceda el limite establecido en el par.
4-18. Véase tiempo rampa aceler. en par. 3-51.

tdec x nnorml par. 1 —25] [s]

par.3 —52 = A ref Lrpm]

2.5.5. 3-8* Otras rampas

Configurar parametros para rampas especiales, p. €j. velocidad fija o parada rapida.

3-80 Tiempo rampa veloc. fija

Range: Funcion:

20 s* [1-3.600 s] Introducir el tiempo de rampa de velocidad fija, es decir, el
tiempo de aceleracién/deceleracién entre 0 RPM y la veloc. no-
minal del motor (nm,n ) (ajustada en el par. 1-25 Veloc. nominal
motor). Garantiza que la corriente de salida resultante requerida
para el tiempo de rampa de velocidad fija determinado no ex-
cede el limite de intensidad del par. 4-18. El tiempo de rampa
se inicia tras la activacion una sefial de velocidad fija mediante
el Panel de control, una entrada digital o el puerto de comuni-
cacion serie.

RPM
P 4-13 RPM
limite alto + - — - — - — o —
P 1-25
Velocidad del motor
P 3-19
Velocidad fija g B
P 4-11 RPM 1 -
limite bajo f : i i _l —
Itjog! | | Itjog|Tiempo
— | | —
P3-80 | iP3-80 |
IRampa de ! IRampa del
|aceleracion 1deceleracign

130BA070.10

tvelocidad x nnorm [ par. 1 — 25] [s]
A velocidad fija [ par. 3 —19]

par. 3 —-80=

2.5.6. 3-9* Potenciom. digital

La funcién de potenciémetro digital permite al usuario aumentar o disminuir la referencia real
ajustando las entradas digitales mediante las funciones AUMENTAR, DISMINUIR o BORRAR. Para
activar la funcién, al menos una entrada digital debe ajustarse como AUMENTAR o DISMINUIR.

3-90 Tamarfio de paso

Range: Funcion:

0.10%%* [0.01 - 200.00%] Introducir el tamafio de incremento requerido para AUMENTAR/
DISMINUIR, como porcentaje de la velocidad nominal ajustada
en el par. 1-25. Si AUMENTAR / DISMINUIR esta activado, la
referencia resultante aumentara o disminuira en la cantidad de-
finida en este parametro.
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3-91 Tiempo de rampa

Range: Funcion:

1,00 s* [0,00 - 3.600,00 s] Introduzca el tiempo de rampa, es decir, el tiempo para el ajuste
de la referencia desde 0% a 100% de la funcion de potencié-
metro digital especificada (AUMENTAR, DISMINUIR o BORRAR).
Si AUMENTAR/DISMINUIR esta activo mas tiempo que el perio-
do de retardo de rampa especificado en el par. 3-95, la refe-
rencia real aumentara o disminuira segun este tiempo de rampa.
El tiempo de rampa se define como el tiempo utilizado para
ajustar la referencia en el tamafio de paso especificado en el
par. 3-90 7amafio de paso.

3-92 Restitucion de Energia

Option: Funcion:

[0] *  Apagado Reinicia la referencia del Potencidmetro digital al 0% después
del encendido.

[1] On Restaura al reiniciar la ultima referencia del Potencidmetro Di-
gital.

3-93 Limite maximo
Range: Funcion:
100%* [-200 - 200 %] Ajustar el valor maximo admisible para la referencia resultante.

Esto es aconsejable si se utiliza el potencidmetro digital para
afinar el valor total de la referencia.

3-94 Limite minimo

Range: Funcion:

0%* [-200 - 200 %] Ajustar el valor minimo admisible para la referencia resultante.
Esto es aconsejable si se utiliza el potencidmetro digital para
afinar el valor total de la referencia.

3-95 Retardo de rampa

Range: Funcioén:

1.000 s*[0,000 - 3.600,00 s] Introduzca el retardo necesario desde la activacion de la funcién
del potenciémetro digital, hasta que el convertidor de frecuencia
comience a efectuar la rampa del valor de referencia. Con un
valor de 0 ms, la referencia comienza la rampa cuando AUMEN-
TAR/DISMINUIR se active. Véase también el par. 3-91 Tiempo
de rampa.

Velocidad 130BA158.11
A

P 3-95 >

o

Tiempo (s}

Incr.
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Velocidad 1308A159.11

'y

+—— P 395 ——

o
Lt

Tiempo (s}

Decr.  ——
I

Incr.
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2.6. Menu principal - Limites/Advertencias - Grupo 4

2.6.1. 4-** Lim./Advert

2

Grupo de parametros para configurar limites y advertencias

2.6.2. 4-1* Limites motor

Definir limites de par, intensidad y velocidad para el motor, y la reaccion del convertidor de fre-
cuencia cuando se sobrepasen los limites.

Un limite puede generar un mensaje en el display. Una advertencia generara siempre un mensaje
en el display o en el bus de campo. Una funcion de control puede iniciar una advertencia o una
desconexidn, a partir de la cual el convertidor de frecuencia se parara y generara un mensaje de
alarma.

4-10 Direccion velocidad motor

Option: Funcion:
[0] Izqda. a dcha.
[21*  Ambos sentidos
Seleccionar la direccion deseada para la velocidad del motor.

4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM]

Range: Funcion:

Relacio- [0 - 60.000 RPM] Introducir el limite minimo para la velocidad del motor. El limite
nado bajo de velocidad del motor puede ajustarse para que coincida
con el con la velocidad minima recomendada por el fabricante del mis-
tama- mo. El limite bajo de velocidad del motor no puede exceder el
fo* ajuste del par. 4-13, Limite alto veloc. motor [RPM)].

4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz]

Range: Funcion:

Relacio- [0 - 1.000 Hz] Introducir el limite minimo para la velocidad del motor. El limite
nado bajo de velocidad del motor puede ajustarse para que se co-
con el rresponda con la frecuencia de salida miniama del eje del motor.
tama- El limite bajo de velocidad del motor no puede exceder el ajuste
fio* del par. 4-14 Limite alto veloc. motor [HZ].

4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]

Range: Funcioén:

Relacio- [0 - 60.000 RPM] Introducir el limite maximo para la velocidad del motor. El limite
nado alto de velocidad del motor puede ajustarse para que coincida
con el con la velocidad nominal méaxima recomendada por el fabricante
tama- del mismo. El limite alto de velocidad del motor debe ser supe-
fio* rior al ajuste del par. 4-11, Limite bajo veloc. motor [RPM]. Sdlo
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se mostraran los par. 4-11 6 4-12 dependiendo de otros para-
metros ajustados en el Menu principal y dependiendo de ajustes
predeterminados dependientes de la ubicacidn geografica glo-
bal.

iNOTAL!

El valor de la frecuencia de salida del convertidor no debe ser nunca ser superior a
1/10 de la frecuencia de conmutacion.

4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]

Range:

Depen- [0 - 1.000 Hz]
diente

del ta-

mafio*

Funcion:

Introduzca el limite maximo para la velocidad del motor. El limite
alto de velocidad del motor puede ajustarse para que se co-
rresponda con la frecuencia maxima recomendada por el fabri-
cante del eje del motor. El limite alto de velocidad del motor
debe ser superior al ajuste del par. 4-12 Limite bajo veloc. motor
[Hz]. S6lo se mostraran los par. 4-11 6 4-12, en funcion de otros
parametros ajustados en el Menu principal y en funcién de ajus-
tes predeterminados dependientes de la ubicacion geografica
global.

iNOTAL!

La frecuencia de salida maxima no puede superar en mas de un 10% la frecuencia
de conmutacion del inversor (par. 14-01).

4-16 Modo motor limite de par

Range:

110.0 %[0,0 - Limite variable
* %]

Funcién:

Introducir el limite de par maximo para el funcionamiento del
motor. El limite de par esta activo en el rango de velocidades
hasta la velocidad nominal (incluida) del motor ajustada en el
par. 1-25 Veloc. nominal motor. Para evitar que el motor alcance
el par de calado, el ajuste predeterminado es 1,1 x el par motor
nominal (valor calculado). Véase también el par. 14-25 Retardo
descon. con lim. de par para mas detalles.

Si se modifica un ajuste en los parametros entre el 1-00 y el
1-26, el par. 4-16 no se reajusta automaticamente al valor pre-
determinado.

4-17 Modo generador limite de par

Range:
100 %* [0 - 1000 %]

Funcioén:

Introducir el limite de par maximo para el funcionamiento en
modo de generador. El limite de par esta activo en el rango de
velocidades hasta la velocidad nominal (incluida) del motor (par.
1-25). Consulte el par. 14-25 Retardo descon. con lim. de par
para mas detalles.
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4-18 Limite intensidad

Range:
160 %* [1 - 1000 %]

Range:

0 Hz* [1-1.000 Hz]

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC

Si se modifica un ajuste en los parametros entre el 1-00 y el
1-26, el par. 4-17 no se reajusta automaticamente al valor pre-
determinado.

Funcion:

Introducir el limite de intensidad para el funcionamiento del
motor y del generador. Para evitar que el motor alcance el par
de calado, el ajuste predeterminado es 1,1 x el par motor no-
minal (valor calculado). Si se modifica un ajuste en los parame-
tros entre el 1-00 y el 1-26, el par. 4-18 no se reajusta
automaticamente al valor predeterminado.

4-19 Frecuencia salida max.

Funcion:

Introducir el valor maximo de frecuencia de salida. El par. 4-19
especifica el limite absoluto de la salida de frecuencia del con-
vertidor de frecuencia para mejorar la seguridad en aplicaciones
donde debe evitarse una sobreveloc. accidental. Este limite ab-
soluto se aplica en todas las configuraciones y es independiente
del ajuste del par. 1-00. Este parametro no se puede ajustar con
el motor en marcha.

2.6.3. 4-5* Ajuste advertencias

78

Definir limites de advertencias ajustables para intensidad, velocidad, referencia y realimentacion.

iNOTA!

No visible en el display, sdlo en la Herramienta de control de movimiento VLT, MCT

10.

Se muestran advertencias en la pantalla, la salida configurada o el bus serie.

Imotor A §
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4-50 Advert. Intens. baja

Range: Funcion:

0,00 A* [0,00 - par. 4-51 A]  Introducir el valor de I.ow. Cuando la intensidad del motor cae
por debajo de este limite (izajo), la pantalla indica BAJA INTEN-
SIDAD. Las salidas de senal se pueden programar para producir
una senal de estado en el terminal 27 6 29 y en la salida de relé
01 6 02. Consulte el diagrama en esta misma seccion.

4-51 Advert. Intens. alta

Range: Funcion:

par. [Par. 4-50 - par. Introducir el valor de InicH. Cuando la intensidad del motor su-
16-37 16-37 A] pera este limite (IaLto), la pantalla indica ALTA INTENSIDAD.
A* Las salidas de senal se pueden programar para producir una

sefial de estado en el terminal 27 6 29 y en la salida de relé 01
6 02. Consulte el diagrama en esta misma seccion.

4-52 Advert. Veloc. baja

Range: Funcion:

0 RPM* [0 - par. 4-53 RPM]  Introducir el valor de niow. Cuando la velocidad del motor cae
por debajo de este limite (neajo) la pantalla indica VELOCIDAD
BAJA. Las salidas de sefial se pueden programar para producir
una senal de estado en el terminal 27 6 29 y en la salida de relé
01 6 02. Programe el limite de sefial inferior de la velocidad del
motor, neajo, dentro del intervalo de operacion normal del con-
vertidor de frecuencia. Consulte el diagrama en esta misma
seccion.

4-53 Advert. Veloc. alta

Range: Funcién:

par. [Par. 4-52 - par. 4-13 Introducir el valor de nHicH. Cuando la velocidad del motor so-
4-13 RPM] brepasa este limite (naLto), la pantalla indica ALTA VELOCIDAD.
RPM* Las salidas de sefial se pueden programar para producir una

sefial de estado en el terminal 27 6 29 y en la salida de relé 01
6 02. Programe el limite de sefal superior de la velocidad del
motor, naLto, dentro del intervalo de operacion normal del con-
vertidor de frecuencia. Consulte el diagrama en esta misma
seccion.

4-54 Advertencia referencia baja

Range: Funcion:
-999999 [-999999.999 - Introducir limite de ref. inferior. Cuando la referencia actual
.999*%  999999.999] desciende por debajo de este limite, la pantalla indica Referen-

cia baja. Las salidas de sefal se pueden programar para pro-
ducir una sefial de estado en el terminal 27 6 29 y en la salida
de relé 01 6 02.
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4-55 Advertencia referencia alta

Range: Funcion:
999999. [-999999.999 - Introducir el limite de ref. superior. Cuando la ref. real supera
999%  999999.999] este lim., la pantalla indica Referencia alta. Las salidas de sefial

se pueden programar para producir una sefial de estado en el
terminal 27 6 29 y en la salida de relé 01 6 02.

4-56 Advertencia realimentacion baja

Option: Funcion:
[-99999 -999999.999 - Introducir el limite de realimentacion inferior. Cuando la reali-
9.999] * 999999.999 mentacion cae por debajo de este limite, la pantalla indica

Realimentacion Baja. Las salidas de sefial se pueden programar
para producir una sefal de estado en el terminal 27 6 29 y en
la salida de relé 01 6 02.

4-57 Advertencia realimentacion alta

Range: Funcioén:
999999. [Par. 4-56 - Introducir el limite de realimentacion superior. Cuando la reali-
999*  999999,999] mentacion supera este limite, la pantalla indica "Realimentacion

alta". Las salidas de sefal se pueden programar para producir
una sefial de estado en el terminal 27 6 29 y en la salida de relé
01 6 02.

4-58 Funcion fallo fase motor

Option: Funcion:
[0] Apagado Muestra una alarma en caso de que falte una fase del motor.
[1]1* On Sin alarma mostrada en caso de que falle una fase del motor.

Si el motor funciona sdlo en dos fases, puede resultar dafiado
por sobrecalentamiento. Por lo tanto, se recomienda encareci-
damente conservar el ajuste Si;

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

2.6.4. 4-6* Bypass veloc.

Definir las areas de bypass de velocidad para las rampas.
Algunos sist. requieren evitar algunas velocidades o frecuencias de salida, debido a problemas de
resonancia. Pueden evitarse como maximo cuatro rangos de frecuencia o de velocidad.

4-60 Velocidad bypass desde [RPM]

Matriz [4]

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM]  Algunos sistemas requieren evitar algunas velocidades de salida
debido a problemas de resonancia de los mismos. Introducir los
limites inferiores de las velocidades a evitar.
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4-61 Velocidad bypass desde [Hz]

Matriz [4]

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] Algunos sistemas requieren evitar algunas velocidades de salida
debido a problemas de resonancia de los mismos. Introducir los
limites inferiores de las velocidades a evitar.

4-62 Velocidad bypass hasta [RPM]

Matriz [4]

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM]  En algunos sistemas es preciso evitar algunas velocidades de
salida debido a problemas de resonancia de los mismos. Intro-
ducir los limites superiores de las velocidades a evitar.

4-63 Veloc. bypass hasta [Hz]

Matriz [4]

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] Algunos sistemas requieren evitar algunas velocidades de salida
debido a problemas de resonancia de los mismos. Introducir los
limites superiores de las velocidades a evitar.

2.6.5. Ajuste del bypass de velocidad semiautomatico

El ajuste del bypass de velocidad semiautomatico puede utilizarse para facilitar la programacion
de las frecuencias a pasar por alto debido a resonancias en el sistema.

Debe llevarse a cabo el siguiente proceso:
1. Pare el motor.
2. Seleccione Activado en el par. 4-64. Funcion bypass semiautomatico.

3. Pulse Hand On en el Panel de control local para iniciar la blsqueda de bandas de fre-
cuencia que producen resonancias. El motor acelerara conforme a la rampa ajustada.

4, Cuando se recorra una banda de resonancia, pulse OKen el Panel de control local al salir
de la banda. La frecuencia actual se guardara como primer elemento en el par. 4-62,
Velocidad bypass hasta [RPM]o en el par. 4-63, Veloc. bypass hasta [Hz] (matriz). Repita
esto para cada banda de resonancia identificada durante la aceleracion (pueden ajus-
tarse un maximo de cuatro).

5. Cuando se haya alcanzado la maxima velocidad, el motor comenzara a decelerar auto-
maticamente. Repita el procedimiento anterior cuando la velocidad salga de las bandas
de resonancia durante la aceleracion. Las frecuencias reales registradas al pulsar OK se
almacenaran en el parametro 4-60, Velocidad bypass desde [RPM] o en el par. 4-61,
Velocidad bypass desde [Hz].
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6. Cuando el motor haya decelerado hasta detenerse, pulse OK. El par. 4-64 Funcion bypass
semiautomatico se ajustara automaticamente a No. El convertidor de frecuencia perma-
necera en modo Manual hasta que se pulse Offo Auto Onen el Panel de control local.

Si las frecuencias de una cierta banda de resonancia no se registran en el orden correcto (los
valores de frecuencia guardados en Velocidad bypass hasta son mayores que los de Velocidad
bypass desde), o si no tienen los mismos nimeros de registros para Bypass desde y Bypass has-
ta, todos los registros se cancelaran y se mostrara el siguiente mensaje: Areas de velocidad
obtenidas superpuestas o sin determinar por completo. Pulse [Cancel] (Cancelar) para cancelar.

4-64 Funcion bypass semiautomatico

Option: Funcion:
[0]* [Off] (Apagado) Sin funcion
[1] Activado Inicia el ajuste del Bypass semiautomatico y continua el proce-

dimiento descrito anteriormente.
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2.7. Menu principal - Entrada/Salida digital - Grupo 5

2.7.1. 5-** E/S digital

Grupo de parametros que sirven para configurar la entrada y la salida digital.

2.7.2. 5-0* Modo E/S digital

Parametros para configurar el modo de E/S. NPN/PNP y el ajuste de E/S para entrada o salida.

5-00 Modo E/S digital

Option: Funcion:
Las entradas digitales y las salidas digitales programadas son

pre-programables para funcionar tanto con sistemas PNP como
NPN.

[0]* PNP-Activoa24V Actuacién sobre pulsos direccionales positivos [0]. En los siste-
mas PNP, las salidas o entradas se derivan a tierra (pull down).

[1] NPN - Activoa 0 V Actuacion sobre impulsos direccionales negativos [1]. Los sis-
temas NPN tienen un pull up interno a +24 V en el convertidor
de frecuencia.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

5-01 Terminal 27 modo

Option: Funcioén:
[0] * Entrada Define el terminal 27 como entrada digital.
[1] Salida Define el terminal 27 como salida digital.

Este parametro no se puede ajustar con el
motor en marcha.

5-02 Terminal 29 modo E/S

Option: Funcion:
[0] * Entrada Define el terminal 29 como entrada digital.
[1] Salida Define el terminal 29 como salida digital.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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2.7.3. 5-1* Entradas digitales

Pardmetros para configurar las funciones de entrada para los terminales de entrada.
Las entradas digitales se usan para seleccionar varias funciones del convertidor de frecuencia.
Todas las entradas digitales pueden ajustarse a las siguientes funciones:

Funcién de entrada digital Seleccionar Terminal
Sin funcion [0] Todos *term 32, 33
Reinicio [1] Todas
Inercia [2] Todas
Inercia y reinicio [3] Todas
Freno CC [5] Todas
Parada [6] Todas
Parada externa [71 Todas
Arranque [8] Todos *term 18
Arranque por pulsos [9] Todas
Cambio de sentido [10] Todos *term 19
Arranque e inversion [11] Todas
Velocidad fija [14] Todos *term 29
Referencia interna, si [15] Todas

Ref. interna LSB [16] Todas

Ref. interna MSB [17] Todas

Ref. interna bit 2 [18] Todas
Mantener referencia [19] Todas
Mantener salida [20] Todas
Aceleracion [21] Todas
Deceleracién [22] Todas
Selec. ajuste bit 0 [23] Todas
Selec. ajuste bit 1 [24] Todas
Entrada de pulsos [32] term 29, 33
Bit rampa 0 [34] Todas

Fallo de red [36] Todas
Permiso de arranque [52]

Arranque manual [53]

Arranque automatico [54]

Increm. DigiPot [55] Todas
Dismin. DigiPot [56] Todas
Borrar DigiPot [57] Todas
Contador A (ascend.) [60] 29, 33
Contador A (descend.) [61] 29, 33
Reset del contador A [62] Todas
Contador B (ascend.) [63] 29, 33
Contador B (descend.) [64] 29, 33
Reset del contador B [65] Todas
Modo reposo [66]

Cddigo reinicio mantenim. [78]

Arranque bomba guia [120]

Alternancia de bomba guia [121]

Parada bomba 1 [130]

Parada bomba 2 [131]

Parada bomba 3 [132]

Todos = terminales 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ son las terminales en MCB 101.
Las funciones dedicadas a una sola entrada digital se definen en el parametro asociado.
Todas las entradas digitales pueden programarse para las siguientes funciones:

[0] Sin funcion Sin reaccion a las senales transmitidas al terminal.

[1] Reinicio Reinicia el convertidor de frecuencia tras una DESCONEXION/
ALARMA. No todas las alarmas pueden reiniciarse.

[2] Inercia Deja el motor en modo libre. '0' l6gico => parada de inercia.

(Entrada digital predeterminada 27): Parada por inercia, entra-
da invertida (NC).

[3] Inercia y reinicio Entrada invertida de parada de inercia y reset (NC).
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Deja el motor en modo libre y reinicia el convertidor. '0' 16gico
=> parada de inercia y reset.

[5] Freno CC Entrada invertida para frenado de CC (NC).

Detiene el motor al alimentarlo con CC durante un periodo de
tiempo determinado. Consulte los par. 2-01 a 2-03. Esta funcion
sdlo esta activada cuando el valor del par. 2-02 es distinto de 0.
'0' légico => Frenado de CC.

[6] Parada Funcion de parada invertida. Genera una funcién de parada
cuando el terminal seleccionado pasa del nivel 1dgico "1" al '0".
La parada se lleva a cabo segun el tiempo de rampa seleccio-
nado (par. 3-42, par. 3-52, par. 3-62, par. 3-72).

iNOTA!

Cuando el convertidor de frecuencia esta en el li-
mite de par y ha recibido una orden de parada, es
posible que no se detenga por si mismo. Para ase-
gurarse de que el convertidor de frecuencia se
pare, configure una salida digital como Limite par
y parada [27] y conecte esta salida digital a una
entrada digital configurada como inercia.

[7] Parada externa La misma funcion que Parada de inercia, pero Bloqueo externo
genera el mensaje de alarma "fallo externo" en la pantalla cuan-
do el terminal programado para Inercia es '0' Idgico. El mensaje
de alarma también estara activo a través de las salidas digitales
y de relé, si se programan para Blogueo externo. La alarma se
puede reiniciar utilizando una entrada digital o la tecla [RESET]
si se ha eliminado la causa del bloqueo. Puede programarse un
retardo en el par. 22-00 Tiempo bloqueo externo. Después de
aplicar una sefal a la entrada, la reaccion antes descrita se re-
trasara en el tiempo ajustado en el par. 22-00.

[8] Arranque Seleccione el arranque para una orden de arranque/parada. ‘1’
l6gico = arranque, ‘0’ Idgico = parada.
(Entrada digital predeterminada 18)

[9] Arranque por pulsos  El motor arranca si se aplica un pulso durante 2 ms como mini-
mo. El motor se detiene cuando se activa Parada.

[10] Cambio de sentido Cambia el sentido de rotacion del eje del motor. Seleccione '1'
I6gico para cambiar de sentido. La sefnal de cambio de sentido
s6lo cambia la direccién de rotacion. No activa la funcién de
arranque. Seleccione ambas direcciones en el par. 4-10 Direc-
cion veloc. motor.

(Entrada digital predeterminada 19).

[11] Arranque e inversion  Se utiliza para el arranque/parada y para el cambio de sentido
en el mismo cable. No permite ninguna sefial de arranque al
mismo tiempo.

[14] Velocidad fija Utilizado para activar la velocidad fija. Consulte el par. 3-11.
(Entrada digital predeterminada 29)

[15] Referencia interna, si Se utiliza para cambiar entre referencia externa y referencia in-
terna. Se supone que esta seleccionado Externa si/no[1] en el
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[16]

[17]

[18]

[19]

[20]

[21]

[22]
[23]

[24]

M Guia de programacion del convertidor de fre-
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parametro 3-04. '0' logico = referencia externa activa; ‘1’ [6gico

= una de las ocho referencias internas esta activa.

Ref. interna LSB Permite realizar una seleccion entre una de las ocho referencias

internas de acuerdo con la tabla siguiente.

Ref. interna MSB Permite realizar una seleccion entre una de las ocho referencias

internas de acuerdo con la tabla siguiente.

Ref. interna bit 2 Permite realizar una seleccion entre una de las ocho referencias

internas de acuerdo con la tabla siguiente.

Ref. interna bit 2 1 0
Ref. interna. 0 0 0 0
Ref. interna. 1 0 0 1
Ref. interna. 2 0 1 0
Ref. interna. 3 0 1 1
Ref. interna. 4 1 0 0
Ref. interna. 5 1 0 1
Ref. interna. 6 1 1 0
Ref. interna. 7 1 1 1
Mantener ref. Mantiene la referencia actual. La referencia mantenida es ahora

el punto de partida o condicion de aceleracion y deceleracion
que se va a emplear. Si se utiliza aceleracion/deceleracion, el
cambio de velocidad siempre se realiza siguiendo la rampa 2
(par. 3-51 y 3-52) en el intervalo desde 0 hasta el valor del par.

3-03 Referencia maxima.

Mantener salida Mantiene la frecuencia del motor (Hz). La frecuencia mantenida
del motor es ahora el punto de partida o condiciéon que se utili-
zara para Aceleracion y Deceleracién. Si se utiliza aceleracion/
deceleracion, el cambio de velocidad siempre se realiza siguien-
do la rampa 2 (par. 3-51 y 3-52) en el intervalo desde 0 hasta

el valor del par. 1-23 Frecuencia motor.

iNOTA!

cia y reinicio [3].

Cuando esta activada la opcion Mantener salida,
el convertidor de frecuencia no puede pararse me-
diante una sefial de "arranque [13]" baja. Deten-
ga el convertidor de frecuencia mediante un
terminal programado para Inercia [2] o para Iner-

Aceleracion Si se desea un control digital de la aceleracion/deceleracion
(potenciometro de motor). Active esta funcion seleccionando
Mantener referencia o Mantener salida. Si se activa Acelerar du-
rante menos de 400 ms, la referencia resultante se incremen-
tara en 0,1%. Si se activa Acelerar durante mas de 400 ms, la
referencia resultante dara una rampa segiin Rampa 1 en el par.

3-41.
Deceleracion Igual que Aceleracion [21].
Selec. ajuste bit 0 Selecciona uno de los cuatro ajustes. Ajuste el par 0-10, Ajuste

activo, a Ajuste maltiple.

Selec. ajuste bit 1 Igual que "Selec. ajuste bit 0 [23]".
(Entrada digital predeterminada 32)
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[32] Entrada de pulsos Seleccionar Entrada de pulsos cuando se utilice una secuencia
de pulsos como referencia o realimentacion. El escalado se rea-
liza en el grupo de par. 5-5*.

[34] Bit rampa 0 Seleccién de la rampa a utilizar. "0" légico selecciona la rampa
1, mientras que "1" légico, la rampa 2.

[36] Fallo de red Seleccione para activar la funcion seleccionada en el par. 14-10
Fallo de red. Fallo de red es la opcion activada en la situacion
de ‘0’ I6gico.

[37] Modo Fuego Al aplicar una sefial se pondra el convertidor de frecuencia en
Modo fuego y se descartaran todos los otros comandos. Véase
24-0%" Modo fuego.

[52] Permiso de arranque El terminal de entrada, para el que se ha programado Permiso
de arranque, debe ser "1" l6gico para que se pueda aceptar un
comando de arranque. El permiso de arranque tiene una funcion
"Y" logica relacionada con el terminal programado para Arran-
gue (8], Velociadad fija [14] o Mantener salida [20], lo que
significa que es necesario cumplir las dos condiciones para que
el motor arranque. Si Permiso de arranque se programa en va-
rios terminales, solo debe tener un '1' Idgico en uno de ellos para
que se realice la funcion. La sefial de salida digital para Peticion
de marcha (Arranque [8], Velocidad fija [14] o Mantener salida
[20]) programada en el par. 5-3* Salidas digitales, o en el par.
5-4* Relés, no se vera afectada por Permiso de arranque.

[53] Arranque manual Una senal aplicada pondra el convertidor de frecuencia en modo
manual, como si se hubiera presionado el boton Hand On del
LCP, y se anulara un comando de parada normal. Si se desco-
necta la senal, el motor se parara. Para que cualquier otro
comando de arranque sea valido, debe asignarse otra entrada
digital a Arranque automatico y aplicarsele una sefal. Los bo-
tones Hand Ony Auto On del LCP no afectan a la operacion. El
boton Off del LCP anulard Arranque automaticoy Marcha ma-
nual. Pulse el botdn Hand On o Auto On para que Marcha
manual y Arranque automatico vuelvan a estar activos. Si no
hay sefal ni en Marcha manual ni en Arranque automatico, €l
motor se parara independientemente de que se aplique cual-
quier comando de arranque normal. Si se aplica una sefial tanto
a Marcha manual como a Arranque automatico, la funcion sera
Arranque automatico. Si se pulsa el boton Offdel LCP, el motor
se parara independientemente de las sefiales en Marcha ma-
nuad 'y Arranque automatico.

[54] Arranque automatico Una sefial aplicada pondra el convertidor de frecuencia en modo
automatico como si se hubiera pulsado el botdn Auto On del
LCP. Consulte también Marcha manual [53]

[55] Increm. DigiPot Utiliza la entrada como una sefal de tipo AUMENTAR para la
funcion de potenciémetro digital descrita en el grupo de para-
metros 3-9*.

[56] Dismin. DigiPot Utiliza la entrada como una sefial de tipo DISMINUIR para la
funcion de potencidmetro digital descrita en el grupo de para-
metros 3-9*.
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[57] Borrar DigiPot Utiliza la entrada para BORRAR la referencia del potenciémetro
digital descrita en el grupo de parametros 3-9*.

[60] Contador A (ascend.) (Sdlo en los terminales 29 6 33.) Entrada para el incremento en
el recuento en el contador SLC.

[61] Contador A (des- (Sélo en los terminales 29 6 33.) Entrada para la disminucion en
cend.) el recuento en el contador SLC.

[62] Reset del contador A Entrada para puesta a cero del contador A.

[63] Contador B (ascend.) (Sélo en los terminales 29 6 33.) Entrada para el incremento en
el recuento en el contador SLC.

[64] Contador B (des- (Solo en los terminales 29 6 33.) Entrada para la disminucion en
cend.) el recuento en el contador SLC.

[65] Reset del contador B Entrada para puesta a cero del contador B.

[66] Modo reposo Fuerza al convertidor de frecuencia a entrar en Modo reposo
(ver par. 22-4*, Modo reposo). Reacciona en la parte ascen-
dente de la sefial.

[78] Cddigo reinicio man- Reinicia todos los datos del par. 16-96, Codigo de mantenimien-
tenim. preventivo to preventivo, a 0.

Las opciones de ajuste siguientes estan todas relacionadas con el Controlador en cascada. Para
ver diagramas de cableado y ajustes de los parametros, consulte el grupo 25-**,

[120] Arranque bomba guia Arranca/para la bomba guia (controlada por el convertidor de
frecuencia). iUn arranque requiere que también se haya apli-
cado una sefial Arranque del sistema, p. €j. a través una de las
entradas digitales ajustadas para Arrangue [8]!

[121] Alternancia de bomba Fuerza la alternancia de la bomba guia en un Controlador de
guia cascada. Alternancia de bomba guia, par. 25-50, debe estar
ajustado a Por comando [2] o a En la conexion o por comando
[3]. Evento de alternancia, par. 25-51, puede estar ajustado a

cualquiera de las cuatro opciones.

[130 -Bloqueo de bomba 1 - Para las 9 opciones de ajuste anteriores, el par. 25-10, Bloqueo

138] Blogqueo de bomba 9 de bomba, debe estar ajustado a S/[1]. La funciéon dependera
también del ajuste del par. 25-06, Bomba guia fija. Si esta ajus-
tado a Mo [0], entonces Bomba 1 se refiere a la bomba contro-
lada por el relé RELAY1, etc. Si el ajuste es S/[1], Bomba 1 se
refiere a la bomba controlada por el convertidor de frecuencia
Unicamente (sin implicacion de ninguno de los relés), y Bomba
2 a la bomba controlada por el relé RELAY1. La bomba de ve-
locidad variable (guia) no puede ser bloqueada.
Consulte la tabla siguiente:
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Ajuste del par.|Ajuste del par. 25-06
5-1* [0] No [1] Si
[130] Bloqueo| Controlada por Re-|Controlada por
bomba 1 Ié 1 convertidor de fre-

(s6lo sin bomba |cuencia

guia) (no puede ser blo-

queada)

[131] Blogueo | Controlada por Re-|Controlada por Re-
bomba 2 Ié 2 Ié 1
[132] Blogueo | Controlada por Re-|Controlada por Re-
bomba 3 Ié 3 Ié 2
[133] Blogueo | Controlada por Re-|Controlada por Re-
bomba 4 Ié 4 Ié 3
[134] Bloqueo| Controlada por Re- | Controlada por Re-
bomba 5 Ié 5 1é 4
[135] Blogueo | Controlada por Re-|Controlada por Re-
bomba 6 Ié 6 Ié 5
[136] Blogueo | Controlada por Re-|Controlada por Re-
bomba 7 Ié 7 Ié 6
[137] Blogueo | Controlada por Re-|Controlada por Re-
bomba 8 Ié 8 Ié 7
[138] Bloqueo| Controlada por Re- | Controlada por Re-
bomba 9 Ié 9 Ié 8

5-10 Terminal 18 entrada digital

Option: Funcién:

[8] * Arranque

gitales, excepto para Entrada de pulsos.

5-11 Terminal 19 entrada digital

Option: Funcioén:

[10] * Cambio de sentido

gitales, excepto para Entrada de pulsos.

5-12 Terminal 27 entrada digital

Option: Funcioén:

[21* Inercia

gitales, excepto para Entrada de pulsos.

5-13 Terminal 29 entrada digital

Option: Funcion:

[14] * Velocidad fija
gitales.
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5-14 Terminal 32 entrada digital

Option: Funcion:
[0]*  Sin funcién Las mismas opciones y funciones que el par. 5-1*, Entradas di-
gitales, excepto para Entrada de pulsos.

5-15 Terminal 33 entrada digital

Option: Funcion:
[0]1*  Sin funcién Las mismas opciones y funciones que el par. 5-1* Entradas di-
gitales.

5-16 Terminal X30/2 entrada digital

Option: Funcioén:

[0]*  Sin funcionar Este parametro esta activo cuando el mddulo de opcién MCB
101 estd instalado en el convertidor de frecuencia.

Tiene las mismas opciones y funciones que el par. 5-1 £ntradas
digitales, excepto Entrada de pulsos [32].

5-17 Terminal X30/3 entrada digital

Option: Funcioén:
[0]*  Sin funcionar Este parametro esta activo cuando el mddulo de opcién MCB
101 estd instalado en el convertidor de frecuencia.

Tiene las mismas opciones y funciones que el par. 5-1 £ntradas
digitales, excepto Entrada de pulsos [32].

5-18 Terminal X30/4 entrada digital

Option: Funcioén:
[0]*  Sin funcionar Este parametro esta activo cuando el mddulo de opcién MCB
101 estd instalado en el convertidor de frecuencia.

Tiene las mismas opciones y funciones que el par. 5-1 £ntradas
digitales, excepto Entrada de pulsos [32].

2.7.4. 5-3* Salidas digitales

Parametros para configurar las funciones de salida para los terminales de salida. Las 2 salidas
digitales de estado sélido son comunes para los terminales 27 y 29. Ajuste la funcion de E/S para
el terminal 27 en el par. 5-01, Terminal 27 modo E/S, y la funcion de E/S para el terminal 29 en
el par. 5-02 7erminal 29 modo E/S. Estos parametros no se pueden ajustar con el motor en mar-

cha.
Las salidas digitales pueden programarse con estas funciones:
[0] Sin funcion Predeterminado para todas las salidas digitales y salidas de re-
e
[1] Ctrl. prep. La placa de control recibe alimentacion eléctrica.
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[2] Unidad Lista El convertidor de frecuencia esta preparado para el funciona-
miento y la placa de control tiene alimentacion.

[3] Unid. lista/remoto El convertidor de frecuencia esta preparado para su uso y esta
en modo Auto On.

[4] Interrupcion / sin ad- El convertidor de frecuencia esta listo para funcionar. No se ha
vertencia dado orden de arranque o de parada (arrancar / desactivar). No
hay advertencias.

[5] En funcionamiento El motor esta en marcha.

[6] Func. / sin advert. La velocidad de salida es mayor que la velocidad definida en el
par. 1-81 Vel. min. para func. parada [RPM]. El motor esta en
marcha y no hay advertencias.

[8] Func. en ref./sin ad- El motor funciona a la velocidad de referencia.
vert.
[9] Alarma Una alarma activa la salida. No hay advertencias.

[10] Alarma o advertencia Una alarma o una advertencia activa la salida.
[11] En limite par Se ha superado el limite de par ajustado en el par. 4-16 6 4-17.

[12] Fuera ran. intensidad La intensidad del motor esta fuera del intervalo definido en el

par. 4-18.
[13] Corriente  posterior, La intensidad del motor es inferior a la ajustada en el par. 4-50.
baja
[14] Corriente anterior, al- La intensidad del motor es inferior a la ajustada en el par. 4-51.
ta

[15] Fuera del rango de La velocidad de salida esta fuera de los limites ajustados en el
velocidad par. 4-52 y par. 4-53.

[16] Velocidad posterior, La velocidad de salida es inferior al valor ajustado en el par.
baja 4-52.

[17] Velocidad anterior, al- La velocidad de salida es mayor que el valor ajustado en el par.
ta 4-53.

[18] Fuera rango realim.  La realimentacion esta fuera del rango ajustado en los par. 4-56
y 4-57.

[19] Por debajo de realim. La realimentacion esta por debajo del limite ajustado en el par.
alta 4-56 Advertencia realimentacion baja.

[20] Por encima de realim. La realimentacion esta por encima del limite ajustado en el par.
alta 4-57 Advertencia realimentacion alta.

[21] Advertencia térmica  La advertencia térmica se activa cuando la temperatura sobre-
pasa el limite en el motor, en el convertidor de frecuencia, en la
resistencia de freno o en el termistor.

[25] Cambio sentido Cambio de sentido. '1' 16gico = relé activado, 24 V CC cuando
el motor gira en el sentido de las agujas del reloj. '0' l6gico =
relé no activado, sin sefial, cuando el motor gira de derecha a
izquierda.

[26] Bus OK Comunicacion activa (sin tiempo limite) a través del puerto de
comunicacion serie.
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[27] Limite par y parada  Utilizar junto con la parada de inercia y en condiciones de limite
de par. Si el convertidor de frecuencia ha recibido una sefal de
parada y esta en el limite de par, la sefial es ‘0’ ldgico.

[28] Freno, sin advert. El freno esta activado y no aparecen advertencias.

[29] Fren. prep. sin fallos El freno esta listo para su funcionamiento y no presenta ningiin
fallo.

[30] Fallo freno (IGBT) La salida es '1' ldgico cuando el IGBT de freno se ha cortocir-
cuitado. Utilice esta funcidn para proteger al convertidor de
frecuencia en caso de que haya un fallo en los médulos de freno.
Utilice la salida/relé para desconectar la tension de alimentacion
del convertidor de frecuencia.

[35] Parada externa La funcion Bloqueo externo ha sido activada mediante una de
las entradas digitales.

[40] Fuera de rango de ref.

[41] Bajo ref., alta

[42] Sobre ref., alta

[45] Contr. bus

[46] Ctrl. bus, 1 si t. lim.

[47] Ctrl. bus, 0 si t. lim.

[55] Salida de pulsos

[60] Comparador 0 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 0 se

evalla como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[61] Comparador 1 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 2 se
evalla como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[62] Comparador 2 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 2 se
evalla como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[63] Comparador 3 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 3 se
evalla como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[64] Comparador 4 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 4 se
evalia como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[65] Comparador 5 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 4 se
evalla como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[70] Regla logica 0 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla logica 0 se
evalla como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[71] Regla logica 1 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla ldgica 1 se
evalla como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.
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[72] Regla ldgica 2 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla logica 2 se
evalla como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[73] Regla ldgica 3 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla ldgica 3 se
evalia como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[74] Regla ldgica 4 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla logica 4 se
evalla como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[75] Regla ldgica 5 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla logica 5 se
evalia como VERDADERO, la salida sera alta. De lo contrario,
sera baja.

[80] Salida digital A de SL Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. La entrada sera
alta cuando se ejecute la accion de Smart Logic [39] Aj. sal.
dig. A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accion del
Smart Logic [32] Aj. sal. dig. A baja.

[81] Salida digital B de SL  Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. La entrada sera
alta cuando se ejecute la accion del Smart Logic [39] A/. sal.
dig. A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accion de
Smart Logic [33] Aj. sal. dig. A baja.

[82] Salida digital C de SL Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. La entrada sera
alta cuando se ejecute la accion del Smart Logic [40] Aj. sal.
dig. A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accion del
Smart Logic [43] Aj. sal. dig. A baja.

[83] Salida digital D de SL Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. La entrada sera
alta cuando se ejecute la accion del Smart Logic [41] A/. sal.
dig. A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accion del
Smart Logic [35] AJ. sal. dig. A baja.

[84] Salida digital E de SL Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. La entrada sera
alta cuando se ejecute la accion del Smart Logic [42] Aj. sal.
dig. A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accién del
Smart Logic [36] Aj. sal. dig. A baja.

[85] Salida digital F de SL  Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. La entrada sera
alta cuando se ejecute la accién del Smart Logic [43] Aj. sal.
dig. A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accién del
Smart Logic [37] Aj. sal. dig. A baja.

[160] Sin alarma El valor de la salida es alto si no hay presente ninguna alarma.

[161] Func. inverso La salida es alta cuando el convertidor de frecuencia esta fun-
cionando en sentido contrario a las agujas del reloj (producto
I6gico de los bits de estado 'en funcionamiento' e 'inverso").

[165] Ref. local activa La salida es alta cuando el par. 3-13 Lugar de referencia =
Local[2], o cuando el par. 3-13 Lugar de referencia = Conex. a
manual/auto [0] al mismo tiempo que el LCP esta en modo ma-
nual.

[166] Ref. remota activa La salida es alta cuando el par. 3-13 Lugar de referencia =
Remota [1] o Conex. a manual/auto [0] cuando el LCP esta en
modo [Auto On].

MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 93



M Guia de programacion del convertidor de fre-
2. Descripcion del parametro cuencia VLT® HVAC

[167] Coman. arran. activo La salida es alta cuando hay activo un comando de arranque,
por ejemplo a través de la entrada digital de conexion de bus o
[Hand on] o [Auto on], y no hay activo ninglin comando de pa-
rada o arranque.

[168] Convertidor en modo La salida es alta cuando el convertidor de frecuencia esta en
manual modo manual (tal como indica el LED superior [Hand on]).

[169] Convertidor en modo La salida es alta cuando el convertidor de frecuencia esta en
auto modo automatico (tal como indica el LED superior [Auto on]).

[180] Fallo de reloj La funcidn de reloj ha sido reiniciada a su valor predeterminado
(2000-01-01) debido a un fallo de alimentacion.

[181] Mantenimiento pre- Uno o mas de los eventos de mantenimiento preventivo pro-
ventivo gramados en el par. 23-10, Elemento de mantenimiento pre-
ventivo, ha llegado al momento de la accion especificada en el

par. 23-11, Accion de mantenimiento.

[190] Falta de caudal Se ha detectado una situacion de Falta de caudal o de Velocidad
minima, si se ha activado Deteccion de velocidad minima par.
22-21 y/o Deteccion de falta de caudal, par. 22-22.

[191] Bomba seca Se ha detectado una condicién de Bomba seca Esta funcion de-
be activarse en el par. 22-26, Funcién bomba seca.

[193] Modo reposo El convertidor de frecuencia/sistema ha pasado a Modo reposo.
Consulte Modo parada en Sleep, par. 22-4*.

[194] Correa rota Se ha detectado una condicion de Correa rota. Esta funcion de-
be activarse en el par. 22-60, Deteccion correa rota.

[195] Control valvula El control de valvula de derivacién (salida digital / relé en el
bypass convertidor de frecuencia) se utiliza en sistemas de compresor
para descargar el mismo durante el arranque, utilizando una
valvula de derivacion. Después de haberse dado el comando de
arranque, la valvula de derivacion estara abierta hasta que el
convertidor alcance el Limite bajo veloc. motor, par. 4 -11. Des-
pués de alcanzado este limite, la valvula de derivacién se ce-
rrard, dejando que el compresor vuelva a funcionar normal-
mente. Este procedimiento no volvera a activarse de nuevo
hasta que se inicie un nuevo arranque y la velocidad del con-
vertidor de frecuencia sea cero durante la recepcién de la sefal
de arranque. Retardo arr., par. 1-71 puede utilizarse para re-
trasar el arranque del motor. Principio de control de la valvula
de bypass:

Velocidad 1308A251.10

Velocidad,

Tiempo

Tiempo

Atanque parada Tiempo,
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[196] Modo fuego El convertidor de frecuencia esta funcionando en Modo Fuego.
Véase 24-0*" Modo fuego.

[197] ElIModo Fuego estaba El convertidor de frecuencia ha estado funcionando en Modo
activo. Fuego, pero ha vuelto al modo de funcionamiento normal.

[198] Bypass del converti- Para utilizar como sefial para la activacion de un bypass externo
dor electromagnético que conmute el motor directamente a la linea.
Véase 24-1* Bypass convertidor.

vertidor, el convertidor ya no tendra certificado de
. seguridad (para uso de parada segura en versio-
nes en las que se incluya).

I Si se ha habilitado la funcién de bypass de con-

Las opciones de ajuste siguientes estan todas relacionadas con el Controlador en cascada.
Para ver diagramas de cableado y ajustes de los parametros, consulte el grupo 25-**,

[200] Capacidad total Todas las bombas estan funcionando y a la maxima velocidad.

[201] Bomba 1 funcionando Una o mas de las bombas controladas por el controlador en
cascada estan funcionando. La funcién también dependera del
ajuste de Bomba guia fija, par. 25-06. Si esta ajustado a Mo[0],
Bomba 1 se refiere a la bomba controlada por el relé RELAY1,
etc. Si esta ajustado a S/'[1], Bomba 1 se refiere a la bomba
controlada por el convertidor de frecuencia Unicamente (sin im-
plicacion de ninguno de los relés integrados) y Bomba 2, a la
bomba controlada por el relé RELAY1. Consulte la tabla siguien-
te:

[202] Bomba 2 funcionando Consulte [201]
[203] Bomba 3 funcionando Consulte [201]

Ajuste del par. 5-3* Ajuste del par. 25-06
[0] No [1] Si
[200] Bomba 1 funcionando |Controlada por Relé 1 Controlada por convertidor de
frecuencia
[201] Bomba 2 funcionando |Controlada por Relé 2 Controlada por Relé 1
[203] Bomba 3 funcionando |Controlada por Relé 3 Controlada por Relé 2
Option: Funcioén:
[0]*  Sin funcién Mismas opciones y funciones que los par. 5-3*, Salidas digitales.
Option: Funcioén:
[0]*  Sin funcidén Mismas opciones y funciones que los par. 5-3*, Salidas digitales.
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5-32 Terminal X30/6 salida digital (MCB 101)

Option: Funcion:

[0]*  Sin funcionar Este parametro esta activo cuando el mddulo de opcién MCB
101 estd montado en el convertidor de frecuencia.

5-33 Terminal X30/7 salida digital (MCB 101)

Option: Funcion:

[0]*  Sin funcionar Este parametro esta activo cuando el mddulo de opcién MCB
101 estd montado en el convertidor de frecuencia.

2.7.5. 5-4* Relés

96

Parametros para configurar la sincronizacion y las funciones de salida para los relés.

5-40 Relé de funcién

Matriz [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

[0] Sin funcion

[1] Ctrl. prep.

[2] Unidad lista

[3] Unid. lista/remoto

[4] En espera/sin adver-
tencia

[5]1*  En funcionamiento
[6] Func./sin advert.

[8] Func. en ref./sin ad-
vert.
[9] Alarma

[10] Alarma o advertencia

[11] En limite par

[12] Fuera ran. intensidad

[13] Corriente  posterior,
baja

[14] Corriente anterior, al-
ta

[15] Fuera del rango de
velocidad

[16] Velocidad posterior,
baja

[17] Velocidad anterior, al-
ta

[18] Fuera rango realim.

[19] Por debajo realim.,
baja
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[20] Por encima relim., al-
ta

[21] Advertencia térmica
[25] Cambio sentido
[26] Bus OK

[27] Limite par y parada
[28] Freno, sin advert.

[29] Fren. prep. sin fallos
[30] Fallo freno (IGBT)
[35] Parada externa

[36] Bit cdd. control 11
[37] Bit cdd. control 12
[40] Fuera de rango de ref.
[41] Bajo ref., baja
[42] Sobre ref., alta
[45] Contr. bus
[46] Ctrl. bus, 1 si t.
[47] Ctrl. bus, O si t.
[60] Comparador 0
[61] Comparador 1
[62] Comparador 2
[63] Comparador 3
[64] Comparador 4
[65] Comparador 5
[70] Regla logica 0
[71] Regla ldgica 1
[72] Regla légica 2
[73] Regla logica 3
[74] Regla logica 4
[75] Regla logica 5
[80] Salida digital SL A
[81] Salida digital SL B
[82] Salida digital SL C
[83] Salida digital SL D
[84] Salida digital SL E
[85] Salida digital SL F
[160] Sin alarma

[161] Func. inverso
[165] Ref. local activa
[166] Ref. remota activa

im.

im.

[167] Coman. arran. activo

[168] Convertidor en modo
manual

[169] Convertidor en modo
auto.

[180] Fallo de reloj
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[181]
[190]
[191]
[192]
[193]
[194]
[195]

[211]
[212]
[213]
[220]
[221]
[222]

[223]

[224]

Cod. mant. prev.
Falta de caudal
Bomba seca

Fin de curva
Modo reposo
Correa rota

Control valvula
bypass

Bomba en cascada 1
Bomba en cascada 2
Bomba en cascada 3
Modo fuego activado
Inercia modo fuego

El modo fuego estaba
activo

Bloqueo por alarma/
disparo

Modo bypass activo

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC

Seleccionar opciones para definir la funcion de los relés.
La seleccion de cada relé mecanico se realiza en un parametro
indexado.

5-41 Retardo conex., relé

Matriz [8]

(Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

0,01s* [0,01 - 600,00 s ]

Introducir el retardo del tiempo de activacion del relé. Seleccio-
nar en una funcién matricial uno de los relés mecanicos y MCO
105 disponibles. Véase el par. 5-40.

Evento

seleccionado

Salida
de relé

Evento

seleccionado

Salida
de relé

130BA171.10

|

Retardo activado Retardo desactivado
P5-41 P 5-42

—

Retardo activado
P 5-41

5-42 Retardo desconex., relé

Matriz [8]

(Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])
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0,01s* [0,01 - 600,00 s.] Introducir el retardo del tiempo de corte del relé. Seleccionar en
una funcion matricial uno de los relés mecanicos y MCO 105
disponibles. Véase el par. 5-40.

TOUBAT 7£4.1U

Evento I_I

seleccionado

Salida

de relé !
—>
Retardo a la Retardo a la
Conexién Desconexion
P 5-41 P 5-42

Si la condicion “Evento seleccionado” cambia antes de que ex-
pire el temporizador de retardo a la conexion o desconexidn, la
salida de relé no se vera afectada.

2.7.6. 5-5* Entrada de pulsos

Los parametros de entrada de pulsos se usan para definir una ventana apropiada para el area de
referencia del pulso, configurando los ajustes de escalado vy filtro de las entradas de pulsos. Los
terminales de entrada 29 6 33 funcionan como entrada de referencia de frecuencia. Ajuste el
terminal 29 (par. 5-13) o el terminal 33 (par. 5-15) a £ntrada de pulsos[32]. Si se utiliza el terminal
29 como entrada, el par. 5-01 debe ajustarse a £ntrada [0].

Ref. 15UBAU/B.TU
[RPM]“
Valor ref,
alto —+
P 5-53/
p 5-58 |
|
|
Valor ref, I
bajo |
P 5-52/ I
p 5-57 1 1 -
Freq. baja Freq. alta Entrade
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]
P 5-55 P 5-56
5-50 Term. 29 baja frecuencia
Range: Funcion:
100 Hz* [0 - 110.000 Hz] Ajuste del limite de frecuencia baja correspondiente a la velo-

cidad baja del eje del motor (es decir, el valor bajo de referen-
cia) del par. 5-52. Consulte el diagrama en esta misma seccion.

5-51 Term. 29, alta frecuencia

Option: Funcioén:

[100 HZz]0 - 110.000 Hz Ajuste del limite alto de frecuencia correspondiente a la veloci-

* dad alta del eje del motor (es decir, el valor alto de referencia)
del par. 5-53.
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5-52 Term. 29 valor bajo ref. /realim

Range: Funcion:
0.000 * [-999999.999 - Ajustar el limite del valor bajo de referencia para la velocidad
999999.999] del eje del motor [RPM]. Este es también el valor de realimen-

tacion mas bajo; consulte también el par. 5-57.

5-53 Term. 29 valor alto ref. /realim

Range: Funcion:
100.000 [Par. 5-52 - Introduzca el valor alto de referencia [RPM] para la velocidad
* 1.000.000,000] del eje del motor y el valor alto de realimentacion; consulte

también el par. 5-58.

5-54 Constante de tiempo de filtro de pulsos #29

Range: Funcioén:

100 ms*[1 - 1000 ms] Introduzca la constante de tiempo de filtro de pulsos. El filtro
de pulsos amortigua las oscilaciones de la senal de realimenta-
cion, lo que supone una ventaja si hay mucho ruido en el
sistema. Un valor alto de la constante de tiempo proporciona
una mayor amortiguacion, pero también aumenta el retardo de
tiempo a través del filtro.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

5-55 Terminal 33 baja frecuencia
Range: Funcion:
100 Hz* [0 - 110.000 Hz] Introducir la frecuencia baja correspondiente a la velocidad baja

del eje del motor (es decir, al valor bajo de referencia) en el par.
5-57. Consulte el diagrama en esta misma seccion.

5-56 Terminal 33 Alta frecuencia

Range: Funcion:

100 Hz* [0 - 110.000 Hz] Introducir la frecuencia alta correspondiente a la velocidad alta
del eje del motor (es decir, al valor alto de referencia) en el par.
5-58.

5-57 Term. 33 valor bajo ref. /realim

Range: Funcion:
0.000 * [-100.000,000 — par. Introduzca el valor bajo de referencia [RPM] para la velocidad
5-58] del eje del motor. Se trata también del valor bajo de realimen-

tacion, consulte también el par. 5-52.
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5-58 Term. 33 valor alto ref. /realim

Range: Funcion:
100.000 [Par. 5-57 - Introduzca el valor alto de referencia [RPM] para la velocidad
* 100.000,000] del eje del motor. Consulte también el par. 5-53 Term. 29 valor

alto ref. /realim.

5-59 Constante de tiempo del filtro de pulsos #33

Range: Funcién:

100 ms [1 - 1.000 ms] Introducir la constante de tiempo del filtro de pulsos. Un filtro
de paso bajo reduce la influencia y amortigua las oscilaciones
en la sefal de realimentacion desde el control.

Esto es una ventaja, por ejemplo cuando hay una gran cantidad
de ruido en el sistema. Este parametro no se puede ajustar con
el motor en marcha.

2.7.7. 5-6 * Salidas de pulso

Parametros para configurar las funciones de escalado y salida de las salidas de pulsos Las salidas
de pulsos estan asignadas a los terminales 27 o 29. Seleccionar los terminales 27 y 29 como Salida
[1] en los par. 5-01 y 5-02.

Valor de salida 130BA089.1

Valor de salida

alto 4 - — - — —
P 5-60(term27)
P 5-63(term29)

ol
Freq. alta Salida
P 5-62(term27) [Hz]

P 5-65(term29)

Opciones para las variables de lectura de la salida:

[0] *  Sin funcién

[45] Contr. bus

[48] Contr. bus, t. Iim.
[100] Frecuencia de salida
[101] Referencia

[102] Realimentacion
[103] Intensidad motor
[104] Par relat. al limite
[105] Par relativo al nominal
[106] Potencia

[107] Velocidad

[108] Par
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[113] Interfaz de ext.
[114] Interfaz de ext.
[115] Interfaz de ext.

5-60 Terminal 27 variable de salida de pulsos

Option: Funcioén:
[0]*  Sin funcién Presenta las mismas opciones y funciones que el par. 5-6* Sa-
lidas de pulsos.

Seleccione la variable de funcionamiento asignada para lecturas
del terminal 27.
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

5-62 Frec. max. salida de pulsos #27

Range: Funcioén:

5000Hz [0 - 32000 Hz] Ajuste la frecuencia maxima para el terminal 27, que corres-
*

ponde a la variable de salida del par. 5-60.
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

5-63 Terminal 29 variable de salida de pulsos

Option: Funcion:
[0]1*  Sin funcidn Seleccione la variable para visualizarla en el display del terminal
29.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

5-65 Frec. max. salida pulsos #29

Option: Funcion:
[5.000H 0 - 32.000 Hz Ajustar la frecuencia maxima para el terminal 29 correspon-
7] * diente a la variable de salida seleccionada en el par. 5-63.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

5-66 Terminal X30/6 variable de salida de pulsos

Option: Funcion:

[0] *  Sinfuncionamiento  Seleccionar la variable para la lectura en el terminal X30/6. Este
parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
Este pardmetro esta activo cuando el médulo de opciéon MCB
101 esta instalado en el convertidor de frecuencia.

5-68 Frec. max. salida pulsos #X30/6

Range: Funcioén:
5.000Hz [0 - 32.000 Hz] Seleccionar la frecuencia maxima en el terminal X30/6 consul-
* tando la variable de salida del par 5-66. Este parametro no se

puede ajustar con el motor en marcha.
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Este parametro estd activo cuando el médulo de opcion MCB
101 esta montado en el convertidor de frecuencia.

2.7.8. 5-9* Controlado por bus

Este grupo de parametros selecciona salidas digitales y de relé mediante un ajuste del bus de
campo.

5-90 Control de bus digital y de relé

Range: Funcion:
[0 - FFFFFFFF] El parametro guarda el estado de los relés y salidas digitales
controlados por bus.
Un '1' Iégico indica que la salida es alta o activa.
Un '0" Iégico indica que la salida es baja o inactiva

Bit 0 Salida digital CC terminal 27

Bit 1 Salida digital CC terminal 29

Bit 2 GPIO Salida digital terminal X 30/6
Bit 3 GPIO Salida digital terminal X 30/7
Bit 4 Relé de CC 1 terminal de salida

Bit 5 Relé de CC 2 terminal de salida

Bit 6 Opciodn B relé 1 terminal de salida
Bit 7 Opcion B relé 2 terminal de salida
Bit 8 Opciodn B relé 3 terminal de salida
Bit 9-15 Reservado para futuros terminales
Bit 16 Opciodn C relé 1 terminal de salida
Bit 17 Opcion C relé 2 terminal de salida
Bit 18 Opciodn C relé 3 terminal de salida
Bit 19 Opcidn C relé 4 terminal de salida
Bit 20 Opciodn C relé 5 terminal de salida
Bit 21 Opcion C relé 6 terminal de salida
Bit 22 Opciodn C relé 7 terminal de salida
Bit 23 Opcidn C relé 8 terminal de salida
Bits 24-31 Reservado para futuros terminales

5-93 Control de bus salida de pulsos #27
Range: Funcién:

160 %* [1 - 1000 %] Contiene la frecuencia que se aplicara al terminal de salida di-
gital 27, cuando se configura como [Controlado por bus].

5-94 Tiempo lim. predet. salida pulsos #27

Range: Funcioén:

0%* [0-100 %] Contiene la frecuencia que se asignara al terminal de salida di-
gital 27 cuando se configura como [Tiempo limite controlado por
bus] y se detecta tiempo limite.
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5-95 Control de bus salida de pulsos #29

Range: Funcion:

0%* [1-100 %] Contiene la frecuencia que se aplicara al terminal de salida di-
gital 29, cuando se configura como [Controlado por bus].

5-96 Tiempo lim. predet. salida pulsos #29
Range: Funcion:
0%* [1-100 %] Contiene la frecuencia que se asignara al terminal de salida di-

gital 29 cuando se configura como [Tiempo limite controlado por
bus] y se detecta tiempo limite.

5-97 Control de bus salida de pulsos #X30/6
Range: Funcioén:

0%* [1-100 %] Contiene la frecuencia que se aplicara al terminal de salida di-
gital 27 cuando se configura como [Controlado por bus].

5-98 Tiempo lim. predet. salida pulsos #X30/6
Range: Funcion:
0%* [1-100 %] Contiene la frecuencia que se asignara al terminal de salida di-

gital 6 cuando se configura como [Tiempo limite controlado por
bus] y se detecta tiempo limite.
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2.8. Menu principla - Entrada/Salida analdgica - Grupo 6

2.8.1. 6-** E/S analdgica

Grupo de parametros que se utilizan para ajustar la configuracion de la entrada y salida analdgica

2.8.2. 6-0* Modo E/S analdgico

Grupo de parametros para ajustar la configuracion de E/S analdgica.
El convertidor de frecuencia esta equipado con 2 entradas analdgicas: Terminal 53 y 54. Las
entradas analdgicas pueden asignarse libremente, bien a tension (0 V - 10 V) o a entrada de

corriente (0/4 - 20 mA).

iNOTAL!

Pueden conectarse termistores a una entrada analdgica o a una digital.

6-00 Tiempo Limite Cero Activo

Range:
10s* [1-995]

Funcioén:

Introducir el periodo de Tiempo limite de cero activo. El Tiempo
limite de cero activo estd activo para entradas analdgicas, es
decir, terminal 53 o terminal 54, asignadas a corriente y utiliza-
das como fuentes de referencia o de realimentacion. Si el valor
de una senal de referencia asociada con la entrada de corriente
seleccionada cae por debajo del 50% del valor ajustado en el
par. 6-10, 6-12, 6-20 0 6-22 durante un periodo de tiempo su-
perior al ajustado en el par. 6-00, se activara la funcion selec-
cionada en el parametro 6-01.

6-01 Funcién Cero Activo

Option:

Funcioén:

Seleccionar la funcién de tiempo limite. La funcién ajustada en
el par. 6-01 se activa si la sefial de entrada en el terminal 53 6
54 es inferior al 50% del valor del par. 6-10, 6-12, 6-20 0 6-22
durante el tiempo determinado en el par. 6-00. Si varios tiempos
limites tienen lugar simultdneamente, el convertidor de frecuen-
cia prioriza las funciones de tiempo limite de la siguiente ma-
nera:

1. Par. 6-01 Funcion Cero Activo
2. Par. 8-04 Func. Tiempo limite cod.ctrl.

La frecuencia de salida del convertidor puede:
. [1] mantenerse en su valor actual

. [2] pasar a parada

. [3] pasar a la velocidad fija
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fo1 *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]

. [4] pasar a la velocidad maxima
o [5] pasar a parada y a una posterior desconexion

Si se selecciona un ajuste entre el 1 y el 4, el par. 0-10, Ajuste
activo, debe ajustarse a Ajuste multiple, [9].

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

Apagado

Mantener salida
Parada

Velocidad fija
Velocidad max.
Parada y desconexion

6-02 Funcién Cero Activo en modo incendio

Option:

(0]
(1]
(2]
(3]
(4]

Funcion:
La func. establecida en el par.6-01 se activa si la sefial de en-
trada de las entradas analdgicas es inferior al 50% del valor del
par. "Terminal xx escala baja mA/V" durante el tiempo definido
en el par. 6-00.

Apagado

Mantener salida

Parada
Velocidad fija
Velocidad max.

2.8.3. 6-1* Entrada analdgica 1

106

Parametros para configurar el escalado y los limites para la entrada analdgica 1 (terminal 53)

Ref./Realimentacién
[RPM]A

130BA038.12

Par 6-xx
Ref. alta/ 1500
,
Valor de realim. 1200

900
600

Par 6—xx 300
Ref. baja/ 150
Valor de realim.’

1V 5v 10V V]
Par 6-xx , | Entrada Anal6gica
Baja tensién’ o
*Intensidad baja’|
Par 6-xx
‘Baja tensidn’ o
’Intensidad baja’
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6-10 Terminal 53 tension baja
Range: Funcion:
0,07 v* [0,00 - par. 6-11] Introducir el valor de tension bajo. Este valor de escalado de

entrada analdgica debe corresponderse con el valor de reali-
mentacion/referencia minimo ajustado en el par. 6-14.

6-11 Terminal 53 tensién alta
Range: Funcién:

10,0 V* [Par. 6-10 a 10,0 V]  Introducir el valor de tensién alto. Este valor de escalado de
entrada analdgica debe corresponderse con el valor alto de rea-
limentacion/referencia ajustado en el par. 6-15.

6-12 Terminal 53 escala baja mA

Range: Funcioén:

4 mA* [0,0 a par. 6-13 mA] Introducir el valor bajo de corriente. Esta sefial de referencia
debe corresponderse con el valor de referencia/realimentacion
minimo, ajustado en el par. 6-14. El valor debe ajustarse a > 2
mA para activar la funcién de cero activo del par. 6-01.

6-13 Terminal 53 escala alta mA

Range: Funcion:
20,0 [ par. 6-12 a - 20,0 Introducir el valor de intensidad alta que corresponda al valor
mA* mA] alto de referencia/realimentacion definido en el par. 6-15.

6-14 Term. 53 valor bajo ref. /realim
Range: Funcion:
0,000 [-100.000,000 a par. Introducir el valor de escalado de entrada analdgica que se co-

Unidad* 6-15] rresponde con el valor bajo de tension/intensidad ajustado en
el par. 6-10/6-12.

6-15 Term. 53 valor alto ref. /realim

Range: Funcién:
100,000 [Par. 6-14 a Introducir el valor de escalado de la entrada analdgica que se
unidad* 100.000,000] corresponde con el valor alto de tensidn/intensidad ajustado en

los par. 6-11/6-13.

6-16 Terminal 53 constante tiempo filtro

Range: Funcioén:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Introducir la constante de tiempo. Es una const. de tiempo de
un filtro paso bajo digital de 1r nivel para supresion de ruido
eléctrico en el term. 53. Un valor alto mejora la amortiguacion,
aunque aumenta el retardo por el filtro.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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6-17 Terminal 53 cero activo

Option: Funcion:
Este parametro permite desactivar el control de acero activo.
Por ejemplo, puede utilizarse si las salidas analdgicas se van a
usar como parte de un sistema de E/S descentralizado (es decir,
sin formar parte de ninguna funcion de control relacionada con
el convertidor de frecuencia, pero alimentando con datos un
Sistema de gestion de edificio).

[0] Desactivado
[1]*  Activado

2.8.4. 6-2* Entrada analdgica 2

Parametros para configurar el escalado y los limites para la entrada analdgica 2 (terminal 54)

6-20 Terminal 54 escala baja V
Range: Funcion:
0,07 v* [0,0 — par. 6-21] Introducir el valor de tensidn bajo. Este valor de escalado de

entrada analdgica debe corresponderse con el valor bajo de
realimentacion/referencia ajustado en el par. 6-24.

6-21 Terminal 54 escala alta V

Range: Funcion:
10,0 V* [Par. 6-20 a 10,0 V]  Introducir el valor de tension alto. Este valor de escalado de

entrada analdgica debe corresponderse con el valor alto de rea-
limentacién/referencia ajustado en el par. 6-25.

6-22 Terminal 54 escala baja mA

Range: Funcion:

4 mA* [0,0 a par. 6-23 mA] Introducir el valor bajo de corriente. Esta sefial de referencia
debe corresponderse con el valor bajo de referencia/realimen-

tacién ajustado en el par. 6-24. El valor debe ajustarse a > 2
mA para activar la funcién de cero activo del par. 6-01.

6-23 Terminal 54 escala alta mA

Range: Funcion:
20,0 [Par. 6-22 a - 20,0 Introducir el valor de intensidad alta que corresponda al valor
mAX* mA] alto de referencia/realimentacion definido en el par. 6-25.

6-24 Term. 54 valor bajo ref. /realim

Range: Funcion:
0,000 [-1.000.000,000 al Introducir el valor de escalado de la entrada analdgica que se
Unidad* par. 6-25] corresponde con el valor de tension/intensidad baja ajustado en

los par 6-20/6-22.
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6-25 Term. 54 valor alto ref./realim.

Range: Funcion:
100,000 [Par. 6-24 a Introducir el valor de escalado de la entrada analdgica que se
unidad* 1.000.000,000] corresponde con el valor alto de tensién/intensidad ajustado en

los par. 6-21/6-23.

6-26 Terminal 54 constante tiempo filtro

Range: Funcién:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Introducir la constante de tiempo. Es una const. de tiempo de
un filtro paso bajo digital de 1r nivel para supresion de ruido
eléctrico en el term. 54. Un valor alto mejora la amortiguacion,
aunque aumenta el retardo por el filtro.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

6-27 Terminal 54 cero activo

Option: Funcioén:
[0] Desactivado
[1]1* Activado Este pardmetro permite desactivar el control de acero activo.

Por ejemplo, puede utilizarse si las salidas analdgicas se van a
usar como parte de un sistema de E/S descentralizado (es decir,
sin formar parte de ninguna funcién de control relacionada con
el convertidor de frecuencia, pero alimentando con datos un
Sistema de gestion de edificio).

2.8.5. 6-3* Entrada analdgica 3 (MCB 101)

Grupo de parametros para configurar el escalado y los limites para la entrada analdgica 3 (X30/11)
colocada en el moédulo de opcién MCB 101.

6-30 Term. X30/11 baja tension
Range: Funcioén:
0,07 v* [0 - par. 6-31] Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se

corresponda con el valor bajo de referencia/realimentacion
(ajustado en el par. 6-34).

6-31 Term. X30/11 alta tension
Range: Funcion:
10,0 v* [Par. 6-30 a2 10,0 V]  Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se

corresponda con el valor alto de referencia/realimentacion
(ajustado en el par. 6-35).

6-34 Term. X30/11 valor bajo ref. /realim

Range: Funcion:
0,000 [1.000.000,000 al Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se
Unidad* par. 6-35] corresponda con el valor bajo de referencia/realimentacion

(ajustado en el par. 6-30).
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6-35 Term. X30/11 valor alto ref. /realim

Range: Funcion:

1.500,0 [Par. 6-34 a Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se
00 Uni-1.000.000,000] corresponda con el valor alto de tension (ajustado en el par.
dad 6-31).

6-36 Term. X30/11 constante tiempo filtro

Range: Funcion:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Una constante de tiempo de filtro paso bajo digital de 1er orden
para la eliminacion del ruido eléctrico en el terminal X30/11.
No se puede cambiar el par. 6-36 mientras el motor esta en
marcha.

6-37 Term. X30/11 cero activo

Option: Funcioén:
Este parametro permite desactivar el control de acero activo.
Por ejemplo, puede utilizarse si las salidas analdgicas se van a
usar como parte de un sistema de E/S descentralizado (es decir,
sin formar parte de ninguna funcion de control relacionada con
el convertidor de frecuencia, pero alimentando con datos un
Sistema de gestion de edificio).

[0] * Desactivado
[1] Activado

2.8.6. 6-4* Entrada analdgica 4 (MCB 101)

Grupo de parametros para configurar el escalado y los limites para la entrada analdgica 4 (X30/12)
colocada en el moédulo de opcion MCB 101.

6-40 Term. X30/12 baja tension
Range: Funcion:
0,7 V¥ [0 a par. 6-41] Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se

corresponda con el valor bajo de referencia/realimentacion
ajustado en el par. 6-44.

6-41 Term. X30/12 alta tension
Range: Funcion:
10,0 v* [Par. 6-40 a 10,0 V]  Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se

corresponda con el valor alto de referencia/realimentacion
(ajustado en el par. 6-45).

6-44 Term. X30/12 valor bajo ref. /realim

Range: Funcion:

0,000 [-1.000.000,000 to Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se

Unidad* par. 6-45] corresponda con el valor bajo de tensién ajustado en el par.
6-44.
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6-45 Term. X30/12 valor alto ref. /realim

Range:

1.500,0 [Par. 6-44
00 Uni-1.000.000,000]
dad*

Funcioén:

a Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se

corresponda con el valor alto de tension ajustado en el par.
6-41.

6-46 Term. X30/12 constante tiempo filtro

Range: Funcién:
0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Una constante de tiempo de filtro paso bajo digital de 1er orden
para la eliminacion del ruido eléctrico en el terminal X30/12.

No se puede cambiar el par. 6-46 mientras el motor esta en

marcha.

6-47 Term. X30/12 cero activo
Funcioén:

Option:
Este parametro permite desactivar el control de acero activo.
Por ejemplo, puede utilizarse si las salidas analdgicas se van a
usar como parte de un sistema de E/S descentralizado (es decir,
sin formar parte de ninguna funcion de control relacionada con
el convertidor de frecuencia, pero alimentando con datos un
Sistema de gestion de edificio).

[0] ¥ Desactivado
[1] Activado

2.8.7. 6-5* Salida analdgica 1

Parametros para configurar el escalado y los limites para la salida analdgica 1, es decir, Terminal
42. Las salidas analdgicas son salidas de corriente: 0/4 — 20 mA. El terminal comUn (terminal 39)
es el mismo terminal y tiene el mismo potencial eléctrico para la conexion comun analdgica y
comun digital. La resolucion en salida digital es 12 bits.

6-50 Terminal 42 salida
Option:

[0] Sin funcionar

[100] * Frecuencia de salida
[101] Referencia

[102] Realimentacion
[103] Intensidad motor
[104] Par relat. al limite
[105] Par rel. a nominal
[106] Potencia

[107] Velocidad

[108] Par

[113] Lazo cerrado amp. 1
[114] Lazo cerrado amp. 2
[115] Lazo cerrado amp. 3

Funcioén:
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[130]

[131]
[132]
[133]
[134]
[135]
[136]
[137]
[138]
[139]
[140]
[141]

[142]
[143]
[144]

[145]

Frec. de salida 4-20
mA

Referencia 4-20 mA
Realim. 4-20 mA

Int. motor 4-20 mA
Par % lim. 4-20 mA
Par % nom. 4-20 mA
Potencia 4-20 mA
Velocidad 4-20 mA
Par 4-20 mA

Contr. bus 0-20 mA
Contr. bus 4-20 mA
Contr. bus 0-20 maA,
tiempo limite

Contr. bus 4-20 mA,
tiempo limite

Lazo cerrado amp. 1,
4-20 mA

Lazo cerrado amp. 1,
4-20 mA

Lazo cerrado amp. 1,
4-20 mA

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC

Seleccionar la funcion del terminal 42 como una salida de in-
tensidad analdgica.

6-51 Terminal 42 salida esc. min.

Range:
0%*

[0 —200%]

Funcion:

Escalar la salida minima de la sefial analdgica seleccionada en
el terminal 42, como porcentaje del valor de sefial maximo. Es
decir, si se desea 0 mA (6 0 Hz) al 25% del valor de salida ma-
ximo, se programa 25%. Los valores escalados hasta el 100%
no pueden ser nunca superiores al ajuste correspondiente del
par. 6-52.

Intensidad

mal |

20

130BA075.1C

-

T T
0% Escala salida Escala salida 1

-
0% Sefial salida

analdgica analdgica analdgica
baja alta ej.: velocidad
P 6-51 P 6-52 [RPM]
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6-52 Terminal 42 salida esc. max.

Range:
100%* [0,00 — 200%]

Funcion:

Escalar la salida maxima de la sefial analdgica seleccionada en
el terminal 42. Ajustar el valor al valor maximo de la salida de
sefal de intensidad actual. Escalar la salida para obtener una
intensidad inferior a los 20 mA a escala completa; o 20 mA a
una salida inferior al 100% del valor de sefial maximo. Si 20 mA
es la intensidad de salida deseada a un valor entre el 0 y el
100% de la salida de escala completa, programar el valor por-
centual en el parametro, es decir 50% = 20 mA. Para obtener
una intensidad entre 4 y 20 mA como salida maxima (100%),
el valor porcentual para programar la unidad se calcula como:

20 mA)/ intensidad mdxima deseada x 100 %
20 mA
10 mA

i.e. 10mA: X 100 % = 200 %

Intensidad

[mA] A

20

0/4

130BA075.1C

LI T - T Lol
0% Escala salida Escala salida 100% Sefial salida
analogica analdgica analdgica
baja alta ej.: velocidad
P 6-51 P 6-52 [RPM]

6-53 Terminal 42 control bus de salida

Range:
0.00%* [0,00 — 100,00 %]

Funcion:
Mantiene el nivel de la Salida 42 si es controlada por el bus.

6-54 Terminal 42 Tiempo lim. salida predet.

Range:
0.00%* [0,00 — 100,00 %]

Funcion:

Mantiene el nivel preajustado de la Salida 42.

En caso de que se alcance el tiempo limite del bus y se selec-
cione una funcion de tiempo limite en el par. 6-50, la salida se
ajustara a este nivel.

2.8.8. 6-6 * Salida analdgica 2 (MCB 101)

Las salidas analdgicas son salidas de corriente: 0/4 - 20 mA. El terminal comun (terminal X30/7)
es el mismo terminal y potencial eléctrico para la conexion comun analdgica. La resolucidon en

salida digital es 12 bits.

6-60 Terminal X30/8 salida

Option:
[0] *  Sin funcionar
[100] Frecuencia de salida
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[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[108]
[113]
[114]
[115]
[130]

[131]
[132]

[133]
[134]
[135]
[136]
[137]
[138]
[139]
[140]
[141]

[142]

[143]

[144]

[145]

Referencia
Realimentacion
Intensidad del motor
Par relat. al limite
Par rel. a nominal
Potencia

Velocidad

Par

Lazo cerrado 1 amp.
Lazo cerrado 2 amp.
Lazo cerrado 3 amp.

Frec. de salida 4-20
mA

Referencia 4-20 mA

Realimentacion (4-20
mA)

Int. motor 4-20 mA
Par % lim. 4-20 mA
Par % nom. 4-20 mA
Potencia 4-20 mA
Velocidad 4-20 mA
Par 4-20 mA

Contr. bus 0-20 mA
Contr. bus 4-20 mA

Tiempo limite contr.
bus 0-20 mA,
Tiempo limite contr.
bus 4-20 mA,

Lazo cerrado amp. 1
4-20 mA

Lazo cerrado amp. 2
4-20 mA

Lazo cerrado amp. 3
4-20 mA

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC

6-61 Term. X30/8 escala min

Range:
0%*

[0.00 - 200 %]

Funcion:

Escala la salida minima de la sefal analdgica seleccionada en el
terminal X30/8. Escala el valor minimo como un porcentaje del
valor de sefial maximo; es decir, para que 0 mA (o 0 Hz) esté
al 25% del valor de salida maximo, se programa al 25%. El valor
nunca puede ser superior al ajuste correspondiente del par.
6-62 si este valor esta por debajo del 100%.

Este parametro esta activo cuando el médulo de opcion MCB
101 esta montado en el convertidor de frecuencia.
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6-62 Term. X30/8 salida esc. max.

Range: Funcion:

100%* [0.00 - 200 %] Escala la salida maxima de la sefial analdgica seleccionada en
el terminal X30/8. Escalar el valor al valor maximo deseado de
la sefial de salida de intensidad. Escalar la salida para obtener
una intensidad inferior a los 20 mA a escala completa o0 20 mA
a una salida inferior al 100% del valor de sefial maximo. Si 20
mA es la intensidad de salida deseada a un valor entre el 0 y el
100% de la salida de escala completa, hay que programar el
valor porcentual en el parametro, es decir 50% = 20 mA. Para
obtener una intensidad entre 4 y 20 mA como salida maxima
(100%), el valor porcentual para programar la unidad se calcula
como:

20 mA/ intensidad mdxima deseada x 100 %
20 mA
10 mA

i.e. 10 mA: x 100% =200%

6-63 Terminal X30/8 control bus de salida

Range: Funcién:
0 %* [0-100 %] Contiene el valor que se asignara al terminal de salida cuando
se configure como [Controlado por bus].

6-64 Terminal X30/8 Tiempo lim. salida predet.

Range: Funcioén:

0%* [0-100 %] Contiene el valor que se asignara al terminal de salida cuando
se configure como [Tiempo limite controlado por bus] y se de-
tecta tiempo limite.

MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

115




Guia de programacion del convertidor de fre-
2. Descripcion del parametro M cuencia VLT® HVAC

2.9. Menu principal - Comunicaciones y opciones - Grupo
8

2 2.9.1. 8-** Comunic. y opciones

Grupo de parametros para configurar comunicaciones y opciones.

2.9.2. 8-0* Ajustes generales

Ajustes generales para comunicaciones y opciones.

8-01 Puesto de control

Option: Funcion:

[0]*  Digital y cdd. ctrl Control mediante el uso de la entrada digital y el cddigo de con-
trol.

[1] Sélo digital Control sélo mediante el uso de entradas digitales.

[2] Sdlo cdd. de control  Control sélo mediante el uso de codigo de control.

El ajuste de este parametro anula los ajustes de los par. 8-50 al
8-56.

8-02 Fuente cédigo de control

Option: Funcion:

[0] Ninguno

[1] Puerto FC

[2] USB FC

[3] Opcion A

[4] Opcion B

[5] Opcion CO

[6] Opcion C1
Seleccione la fuente de cddigo de control: una de las dos inter-
faces serie o de las cuatro opciones instaladas. Durante la
conexion inicial, el convertidor de frecuencia pone automatica-
mente este parametro a Opcion A [3] si detecta una opcion
valida de fieldbus instalada en la ranura A. Si se elimina la op-
cion, el convertidor de frecuencia detecta un cambio en la
configuracion, ajusta el par. 8-02 de nuevo al ajuste predeter-
minado, Puerto FC, y se desconecta. Si se instala una opcion
después de la puesta en marcha inicial del equipo, el ajuste del
par. 8-02 no cambiara, pero el convertidor de frecuencia se
desconectara y mostrara en el display: Alarma 67 Opcion cam-
biada.
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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8-03 Valor de tiempo limite ctrl.

Range: Funcion:

0s* [0.1 - 18.000 s] Introducir el tiempo maximo que debe transcurrir entre la re-
cepcién de dos telegramas consecutivos. Si se supera este
tiempo, esto indica que la comunicacion en serie se ha detenido.
Se lleva entonces a cabo la funcion seleccionada en el par. 8-04
Funcion tiempo limite cod. ctr.

En LonWorks las siguientes variables dispararan el parametro
Tiempo limite cédigo de control:

nviStartStop
nviReset Fault
nviControlWord
nviDrvSpeedStpt
nviRefPcnt
nviRefHz

8-04 Funcidn tiempo limite ctrl.

Option: Funcion:
[0] *  Off (Apagado)

[1] Mantener salida

[2] Parada

[3] Velocidad fija
[4] Max. Velocidad

[5] Parada y desconexion
[7] Seleccidn de ajuste 1
[8] Seleccién de ajuste 2
[9] Seleccion de ajuste 3

[10] Seleccion de ajuste 4

[20] Liberacion del desbor-
damiento N2

Seleccione la funcién de tiempo limite. La funcién de tiempo li-
mite se activa cuando el codigo de control no es actualizado
dentro del periodo de tiempo especificado en el par. 8-03 Valor
de tiempo limite cod. ctrl.

La opcidén [20] solo aparece después de establecer el protocolo
N2.

En LonWorks, la funcién de tiempo limite se activa también
cuando las siguientes variables de red (SNVT) no son actuali-
zadas dentro del periodo de tiempo especificado en el par. 8-03
Valor de tiempo limite cod. ctri.

nviStartStop
nviReset Fault
nviControlWord
nviDrvSpeedStpt
nviRefPcnt
nviRefHz
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8-05 Funcion tiempo limite
Option: Funcion:
[0] Mantener ajuste Mantiene el ajuste seleccionado en el par. 8-04 y muestra una

advertencia hasta que cambia el estado del par. 8-06. Después,
el convertidor continda con el ajuste original.

[1]1*  Reanudar ajuste Contintia con el ajuste activo antes del tiempo limite.

Seleccionar la accion después de recibir un cédigo de control
valido tras un tiempo limite. Este parametro esta activo sola-
mente si el par. 8-04 se ajusta a [Ajuste 1-4].

8-06 Reiniciar tiempo limite ctrl.

Option: Funcioén:

[0] *  No reiniciar Retiene el ajuste especificado en el par. 8-04, [Seleccion de
ajuste 1-4], tras un tiempo limite de cddigo de control.

[1] Reiniciar Devuelve el convertidor de frecuencia al ajuste original tras un
tiempo limite de codigo de control. Cuando se ajusta el valor a
Reiniciar[1], el convertidor de frecuencia lleva a cabo el reinicio
e inmediatamente después vuelve al ajuste No reiniciar [0].

Este parametro sélo esta activo cuando se ha seleccionado la

opcion Mantener ajuste [0] en el par. 8-05 Funcion tiempo Ii-
mite.

8-07 Accionador diagndstico

Option: Funcioén:
[0] *  Desactivar

[1] Activar alarmas

[2] Provoc alarm./adver.

Este parametro no tiene ninguna funcion para LonWorks.

2.9.3. 8-1* Aj. cod. ctrl.

Parametros para configurar el perfil del cddigo de control de la opcidn.

8-10 Trama del cddigo de control

Option: Funcioén:

[0] *  Protocolo FC
Seleccione la interpretacion del cddigo de control y del codigo
de estado correspondiente al bus de campo instalado. Sélo las

selecciones validas para el bus de campo instalado en la ranura
A seran visibles en la pantalla LCP.
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8-13 Cddigo de estado configurable STW

Option:

[0] Sin funcion

[1]*  Perfil por defecto

[2] Solo alarma 68

[3] Desc. excl. alarma 68

[16] Estado DI T37

Funcioén:

Este parametro permite la configuracion de los bits 12 a 15 del
cddigo de estado.

La funcidn se corresponde al perfil predeterminado seleccionado
en el par. 8-10.

Se ajusta solo en caso de una alarma 68.

Se ajusta en caso de desconexién, excepto si la desconexion la
ejecuta una alarma 68.

El bit indica el estado del terminal 37.
"0” indica que T37 esta bajo (parada segura)
“1” indica que T37 esta alto (normal)

2.9.4. 8-3* Ajustes puerto FC

Parametros para configurar el puerto FC.

8-30 Protocolo

Option:
[0]* FC
[1] FC MC

[2] Modbus RTU

[3] Metasys N2

[9] Opcién FC

Funcioén:
Seleccién de protocolo para el puerto (R$485) FC (estandar) in-
tegrado en la tarjeta de control.

Comunicacion conforme al Protocolo FC como se describe en la
Guia de disefio del convertidor VLT® HVAC, capitulo 7, Insta-
lacion y configuracion de RS-485.

Igual que FC[0] pero para su utilizacion al descargar software
al convertidor de frecuencia o cargar un archivo dll (conteniendo
informacién relativa a los pardmetros disponibles en el conver-
tidor de frecuencia y en sus interdependencias) a la herramienta
de control de movimiento MCT10.

Comunicacion conforme al Protocolo RTU como se describe en
la Guia de diserio del convertidor VLT® HVAC capitulo 7, Ins-
talacion y configuracion de RS-485.

Protocolo de comunicacion. El protocolo de software N2 esta
disefado para ser general por naturaleza, para acomodar las
propiedades exclusivas que pueda tener cada dispositivo. Con-
sulte el manual independiente VL7® HVAC Drive Metasys, MG.
11.Gx.pyy.

Para su uso cuando una puerta de enlace esta conectada al
puerto RS-485, por ejemplo, la puerta de enlace BACnet.

Se llevaran a cabo los siguientes cambios:

-La direccion para el puerto FC se ajustara a 1y el par. 8-31
Direccion se utiliza ahora para ajustar la direccidn para la puerta
de enlace de la red, por ejemplo, BACnet.

Consulte el manual independiente VLT® HVAC Drive BACnet,
MG.11.Dx.yy.
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-La velocidad en baudios para el puerto FC se ajustara a un valor
fijo (115.200 baudios) y el par. 8-32 Veloc. en baudios, se utiliza
ahora para ajustar la velocidad en baudios para el puerto de red,
(por ejemplo, BACnet) en la puerta de enlace.

iNOTA!
-Puede encontrar mas informacién en los manuales de Modbus RTU, BAC net y Me-
tasys.

8-31 Direccion

Range: Funcion:

1% [1-126] Introducir la direccién del puerto FC (estandar).
Rango valido: 1 - 126.

8-32 Veloc. baudios puerto FC

Option: Funcion:
La velocidad en baudios depende de la seleccion de protocolo
en el par. 8-30.

[0] 2.400 baudios
[1] 4.800 baudios
[21*  9.600 baudios
[3] 19.200 baudios
[4] 38.400 baudios
[5] 57.600 baudios
[6] 76.800 baudios
[7] 115.200 baudios

El valor predeterminado se refiere al protocolo FC

8-33 Bits de parada/paridad

Option: Funcion:
Bits de paridad y parada para el protocolo (par. 8-30, Protoco-
/o) que utilice el puerto FC. Para algunos protocolos, no todas
las opciones seran visibles. El valor predeterminado depende del
protocolo seleccionado.

[0] Paridad par, 1 bit de
parada

[1] Paridad impar, 1 bit
de parada

[2] Sin paridad, 1 bit de
parada

[3] Sin paridad, 2 bits de
parada
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8-35 Retardo respuesta minimo

Range: Funcion:

10 ms* [5 - 500 ms] Especificar el tiempo de retardo minimo entre recibir una peti-
cion y transmitir una respuesta. Se utiliza para reducir el retardo
de procesamiento del médem.

8-36 Retardo respuesta maximo

Range: Funcion:

5.000 [5-10.000 ms] Especificar el tiempo de retardo aceptable entre la transmision

ms* de una peticion y la obtencion de una respuesta. Superar este
retardo provocara un evento de tiempo limite de codigo de con-
trol.

8-37 Retardo max. intercarac.

Range: Funcioén:

25 ms* [0 - 35 ms] Especificar el intervalo max. de tiempo admisible entre la re-
cepcion de dos bytes. Este par. activa el tiempo limite si se
interrumpe la transmision.

Este parametro esta activo solamente cuando el par. 8-30 se
ajusta al protocolo FC MC[1].

2.9.5. Seleccion de telegrama, 8-40

8-40 Seleccion de telegrama

Option: Funcion:
Permite el uso de telegramas configurables libremente o de te-
legramas estandar para el puerto FC.

[1]*  Telegrama estandar 1

[101] PPO1
[102] PPO2
[103] PPO3
[104] PPO 4
[105] PPO5
[106] PPO 6
[107] PPO7
[108] PPO 8

[200] Telegrama person. 1

2.9.6. 8-5* Digital/Bus

Parametros para configurar la union del cédigo de control Digital/Bus.

8-50 Seleccion inercia

Option: Funcioén:
[0] Entrada digital
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[1] Bus

[2] Y logico

[31* O ldgico
Seleccionar el control de la funcion de inercia a través de los
terminales (entrada digital) y/o a través del bus.

iNOTA!
Este param. sdlo esta activo si el par. 8-01, Puesto de control, se ajusta a [0] Digital
y cod. ctrl.

8-52 Seleccién freno CC

Option: Funcioén:
[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] Y logico

[31* O ldgico
Seleccionar el control de la funcidn de freno de CC a través de
los terminales (entradas digitales) y/o a través del bus de cam-

po.
iNOTA!

Este param. solo esta activo si el par. 8-01, Puesto de control, se ajusta a [0] Digital
y cad. ctrl.

8-53 Selec. arranque

Option: Funcioén:
[0] Entrada digital
[1] Bus Activa el comando de arranque a través del puerto de comuni-

cacion serie o la opcién de bus de campo.

[2] Y ldgico Activa el comando de arranque a través del bus de campo/
puerto de comunicacion serie, Y adicionalmente a través de una
de las entradas digitales.

[31* O ldgico Activa el comando de arranque a través del bus de campo/
puerto de comunicacion serie, O a través de una de las entradas
digitales

Seleccionar el control de la funcion de arranque del convertidor
de frecuencia a través de los terminales (entrada digital) y/o a
través del bus de campo.

iNOTA!
Este param. solo esta activo si el par. 8-01, Puesto de control, se ajusta a [0] Digital
y cod. ctrl.
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8-54 Selec. sentido inverso

Option: Funcion:
[0] * Entrada digital
[1] Bus Activa el comando de cambio de sentido mediante el puerto de

comunicacion serie o mediante la opcion de bus de campo.

[2] Légico Y Activa el comando de cambio de sentido a través del bus de
campo/puerto de comunicacion serie, Y adicionalmente a través
de una de las entradas digitales.

[3] Logico O Activa el comando de cambio de sentido mediante el bus de
campo/puerto de comunicacion serie, O a través de una de las
entradas digitales.

Seleccione el control de la funcidn inversa del convertidor de
frecuencia a través de los terminales (entrada digital) y/o el bus

de campo.
iNOTA!
Este param. solo esta activo si el par. 8-01, Puesto de control, se ajusta a [0] Digital
y cod. ctrl,
8-55 Selec. ajuste
Option: Funcién:
[0] Entrada digital
[1] Bus Activa la seleccion de ajustes a través del puerto de comunica-
cion en serie 0 mediante la opcion bus de campo
[2] Y légico Activa la seleccidn de ajustes a través del bus de campo/puerto
de comunicacion serie, Y adicionalmente, a través de una de las
entradas digitales.
[31* Olégico Activa la seleccion de ajustes a través del bus de campo/puerto
de comunicacion serie, O a través una de las entradas digitales.
Seleccionar el control del ajuste del convertidor de frecuencia a
través de los terminales (entrada digital) y/o mediante el bus de
campo.
iNOTA!
Este param. sdlo esta activo si el par. 8-01, Puesto de control, se ajusta a [0] Digital
y cod. ctrl,

8-56 Selec. referencia interna

Option: Funcion:
[0] Entrada digital
[1] Bus Activa la seleccién de la referencia interna a través del puerto

de comunicacién en serie o mediante la opcién bus de campo.
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[2] Y légico Activa la seleccién de la referencia interna a través del bus de
campo/puerto de comunicacion serie, Y adicionalmente, a tra-
vés de una de las entradas digitales.

[31*% Oldgico Activa la seleccion de la referencia interna a través del bus de
campo/puerto de comunicacion serie, O a través de una de las
entradas digitales.

Seleccionar el control de la seleccion de la referencia interna del
convertidor de frecuencia a través de los terminales (entrada
digital) y/o mediante el bus de campo.

iNOTA!
Este param. sdlo esta activo si el par. 8-01, Puesto de control, se ajusta a [0] Digital
y cod. ctrl.

2.9.7. 8-8* Diagnosticos puerto FC

Estos parametros se utilizan para controlar el bus de comunicacion a través del puerto FC.

8-80 Contador mensajes de bus

Option: Funcion:
Este pardmetro muestra el nimero de telegramas validos de-
tectados en el bus.

8-81 Contador errores de bus

Option: Funcion:
Este parametro muestra el nimero de telegramas con fallos (por
ejemplo, fallo CRC) detectados en el bus.

8-82 Contador mensajes de esclavo

Option: Funcion:
Este parametro muestra el nimero de telegramas validos en-
viados al esclavo por el convertidor de frecuencia.

8-83 Contador errores de esclavo

Option: Funcion:
Este parametro muestra el nimero de telegramas de error no
ejecutados por el convertidor de frecuencia.

2.9.8. 8-9* Vel. fija busl

Parametros para configurar Bus jog.
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8-90 Veloc. fija Bus Jog 1

Range: Funcion:
100 [0 - par. 4-13 RPM]  Introducir la velocidad fija. Es una veloc. fija (jog) que se activa
RPM* por el puerto serie o la opcion de bus de campo.

8-91 Veloc. fija Bus Jog 2

Range: Funcién:
200 [0 - par. 4-13 RPM]  Introducir la velocidad fija. Es una veloc. fija (jog) que se activa
RPM* por el puerto serie o la opcidn de bus de campo.

8-94 Realimentacion Bus 1
Range: Funcioén:

0* [-200 - 200] Escribir una realimentacion en este parametro mediante el puer-
to de comunicacion serie o la opcion de bus de campo. Este
parametro debe seleccionarse en los par. 20-00, 20-03 6 20-06
como fuente de realimentacion.

8-95 Realimentacion Bus 2
Range: Funcion:
0* [-200 - 200] Consulte el par. 8-94 Realimentacion bus 1 para mas detalles.

8-96 Realimentacién Bus 3

Range: Funcion:
0* [-200 - 200] Consulte el par. 8-94 Realimentacion bus 1 para mas detalles.
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2.10. Menu principal - Profibus - Grupo 9

2.10.1. 9-** Profibus

2

126

Grupo de parametros para todos los parametros especificos de Profibus.

9-15 Config. escritura PCD

Matriz [10]
Seleccionar los parametros para su asignacion a los PCD 3 a 10
de los telegramas. El nimero de los PCD disponibles depende
del tipo de telegrama. Los valores de PCD 3 a 10 se escribiran
en los parametros seleccionados como valores de datos. Como
método alternativo, especifique un telegrama Profibus estandar
en el par. 9-22.
Ninguno
[3-02] Referencia minima
[3-03] Referencia maxima
[3-41] Rampa 1 tiempo acel.
rampa
[3-42] Rampa 1 tiempo de-
sacel. rampa
[3-51] Rampa 2 tiempo acel.
rampa
[3-52] Rampa 2 tiempo de-
sacel. rampa
[3-80] Tiempo rampa veloc.
fija
[3-81] Tiempo rampa parada
rapida
[4-11] Limite bajo veloc. mo-
tor [RPM]
[4-13] Limite alto veloc. mo-
tor [RPM]
[4-16] Modo motor limite de
par
[4-17] Modo generador limi-
te de par
[5-90 ] Control de bus digital
y de relé
[5-93] Control de bus salida
de pulsos #27
[5-95] Control de bus salida
de pulsos #29
[6-53] Terminal 42 control

bus de salida
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[7-28] Realimentacion mini-
ma

[7-29] Realimentacion maxi-
ma

[8-90] Veloc. fija Bus Jog 1
[8-91] Veloc. fija Bus Jog 2
[16-80] Bus de campo CTW 1
[16-82] Bus de campo REF 1

9-16 Config. lectura PCD

Matriz [10]
Seleccionar los parametros para su asignacion a los PCD 3 a 10
de los telegramas. El nimero de los PCD disponibles depende
del tipo de telegrama. Los PCD 3-10 contienen el valor de datos
real de los parametros seleccionados. Para telegramas Profibus
estandar, vea el par. 9-22.
Ninguno

[16-00] Codigo de control
[16-01] Referencia [Unidad]
[16-02] Referencia %
[16-03] Cddigo de estado
[16-05] Valor real princ. [%]
[16-09] Lectura personalizada
[16-10] Potencia [kW]
[16-11] Potencia [CV]
[16-12] Tension del motor
[16-13] Frecuencia

[16-14] Intensidad del motor
[16-15] Frecuencia [%]
[16-16] Par

[16-17] Velocidad [RPM]

[16-18] Carga térmica del mo-
tor

[16-22] Par [%]
[16-30] Tension bus CC
[16-32] Energia freno /s
[16-33] Energia freno / 2 min
[16-34] Temp. disipador
[16-35] Carga térmica de la
unidad
[16-38] Estado ctrlador SL
[16-39] Temp. tarjeta control.
[16-50] Referencia externa
[16-52] Realimentacion [Uni-
dad]
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[16-53]
[16-54]
[16-55]
[16-56]
[16-60]
[16-61]

[16-62]
[16-63]

[16-64]
[16-65]

[16-66]
[16-67]

[16-68]

[16-69]

[16-70]

[16-71]
[16-72]
[16-73]
[16-75]
[16-76]
[16-77]

[16-84]
[16-85]
[16-90]
[16-91]
[16-92]

[16-93]

[16-94]
[16-95]

[16-96]

Referencia Digi pot
Realim. 1 [Unidad]
Realim. 2 [Unidad]
Realim. 3 [Unidad]
Entrada digital

Terminal 53 ajuste
CONEex.

Entrada analdgica 53

Terminal 54 ajuste
conex.

Entrada analdgica 54

Salida analdgica 42
[mA]

Salida digital [bin]

Entrada de frecuencia
#29 [Hz]

Entrada de frecuencia
#33 [Hz]

Salida pulsos #27
[Hz]

Salida pulsos #29
[Hz]

Salida pulsos [bin]
Contador A
Contador B

Entr. analdg. X30/11
Entr. analég. X30/12

Entr. analdg. X30/8
[mA]

Opcién comun. STW
Puerto FC CTW 1
Codigo de alarma
Codigo de alarma 2
Cédigo de adverten-
cia

Codigo de adverten-
cia 2

Cod. estado ampliado

Cod. estado ampliado
2

Cod. de mantenimien-
to prev.

Danfiss
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9-18 Direccion de nodo

Range:
126*

[0 -126]
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ternativamente, en el interruptor de hardware. Para ajustar la



Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC M 2. Descripcion del parametro

direccion de la estacion en el par. 9-18, se debe poner el inte-
rruptor de hardware en 126 ¢ 127 (es decir todos los interrup-
tores en 'on'). Si no, este par. mostrara el ajuste real del
interruptor.

9-22 Seleccion de telegrama

Option: Funcion:
Seleccionar una configuracion de telegrama de Profibus estan-

dar para el convertidor de frecuencia, como alternativa al uso
de los telegramas de configuracion libre de los par. 9-15y 9-16.

[1] Telegrama estandar 1
[101] PPO1
[102] PPO 2
[103] PPO3
[104] PPO 4
[105] PPO5
[106] PPO6
[107] PPO7

[108] * PPO 8

9-23 Parametros para sefiales

Matriz [1000]

Este parametro contiene una lista de las sefiales que pueden
seleccionarse en los par. 9-15 y 9-16.
Ninguno
[3-02] Referencia minima
[3-03] Referencia maxima
[3-41] Rampa 1 tiempo acel.

rampa

[3-42] Rampa 1 tiempo de-
sacel. rampa

[3-51] Rampa 2 tiempo acel.
rampa

[3-52] Rampa 2 tiempo de-
sacel. rampa

[3-80] Tiempo rampa veloc.
fija

[3-81] Tiempo rampa parada
rapida

[4-11] Limite bajo veloc. mo-
tor [RPM]

[4-13] Limite alto veloc. mo-
tor [RPM]

[4-16] Modo motor limite de
par
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[4-17]

[5-90]

[5-93]

[5-95]

[6-53]

[8-90]

[8-91]

[8-94]

[8-95]

[8-96]

[16-00]
[16-01]
[16-02]
[16-03]
[16-05]
[16-09]
[16-10]
[16-11]
[16-12]
[16-13]
[16-14]
[16-15]
[16-16]
[16-17]
[16-18]

[16-30]
[16-32]
[16-33]
[16-34]
[16-35]

[16-38]
[16-39]
[16-50]
[16-52]

[16-53]

Modo generador limi-
te de par

Control de bus digital
y de relé

Control de bus salida
de pulsos #27

Control de bus salida
de pulsos #29

Terminal 42 control
bus de salida

Veloc. fija Bus Jog 1
Veloc. fija Bus Jog 2
Realimentacion Bus 1
Realimentacion Bus 2
Realimentacién Bus 3
Codigo de control
Referencia [Unidad]
Referencia %

Cddigo de estado
Valor real princ. [%]
Lectura personalizada
Potencia [kW]
Potencia [CV]
Tension del motor
Frecuencia
Intensidad del motor
Frecuencia [%]

Par [Nm]

Velocidad [RPM]

Carga térmica del mo-
tor

Tension bus CC
Energia freno / s
Energia freno / 2 min
Temp. disipador

Carga térmica de la
unidad

Estado ctrlador SL
Temp. tarjeta control.
Referencia externa

Realimentacion [Uni-
dad]

Referencia Digi pot

[16-54 ] Realim. 1 [Unidad]
[16-55 ] Realim. 2 [Unidad]
[16-56 ] Realim. 3 [Unidad]
[16-60 ] Entrada digital

Danfitt
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[16-61 ] Terminal 53 ajuste
CONEX.

[16-62 ] Entrada analdgica 53

[16-63 ] Terminal 54 ajuste
conex.

[16-64 ] Entrada analdgica 54

[16-65 ] Salida analdgica 42
[mA]

[16-66 ] Salida digital [bin]
[16-67 ] Entrada de frecuencia

#29 [Hz]

[16-68 ] Entrada de frecuencia
#33 [Hz]

[16-69 ] Salida pulsos #27
[Hz]

[16-70 ] Salida pulsos #29
[Hz]

[16-71 ] Salidas relé [bin]
[16-72 ] Contador A

[16-73 ] Contador B

[16-75 ] Entr. analdg. X30/11
[16-76 ] Entr. analdg. X30/12

[16-77 ] Salida analdgica
X30/8

[16-80 ] Bus de campo CTW 1
[16-82 ] Bus de campo REF 1
[16-84 ] Opcion comun. STW
[16-85 ] Puerto FC CTW 1
[16-90 ] Codigo de alarma
[16-91 ] Cddigo de alarma 2
[16-92 ] Codigo de adverten-
cia
[16-93 ] Codigo de adverten-
cia 2
[16-94 ] Cod. estado ampliado
[16-95] Cod. estado ampliado

2
[16-96 ] Cod. de mantenimien-
to prev.
9-27 Editar param
Option: Funcion:
Los parametros se pueden editar mediante el Profibus, la Inter-
faz estandar RS485 o el LCP.
[0] Desactivado Desaciva la edicion mediante profibus.
[1]*  Activado Activa la edicién mediante profibus.
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9-28 Control de proceso

Option:

(0]

(1 *

Desactivar

Act. master ciclico

Funcion:

El control de proceso (ajuste de codigo de control, referencia de
velocidad y datos de proceso) es posible mediante Profibus o
mediante el bus de campo estandar, pero no simultdneamente.
El control local siempre es posible mediante el LCP. El control
mediante control de proceso es posible con cualquier terminal
0 bus de campo dependiendo del ajuste de los par. 8-50 a 8-56.

Desactiva el control de proceso mediante el Profibus y activa el
control de proceso mediante el fieldbus estandar o Profibus
Maestro Clase 2.

Permite el control de proceso mediante el Profibus Maestro Cla-
se 1y desactiva el control de proceso mediante fieldbus estan-
dar o Profibus Maestro Clase 2.

9-53 Cad. de advert. Profibus

Option:

Sdlo lectura

Funcion:

Este parametro muestra advertencias de comunicacion de Pro-
fibus. Consulte el Manual de funcionamiento de Profibus para
mas informacion.

&

Significado:

LCONOTUA,WNHFOT

La conexion con el maestro de DP no es correcta

Sin uso

El FDL (nivel de enlace de datos de bus de campo) no es correcto
Orden de borrado de datos recibida

Valor real no actualizado

Busqueda de velocidad de transferencia

El ASIC de PROFIBUS no transmite

La inicializacion de la opcidn PROFIBUS no es correcta
Convertidor desconectado

Error interno de CAN

Datos de configuracion erréneos desde el PLC

ID errénea enviada por el PLC

Error interno

Sin configurar

Tiempo limite activo

Advertencia 34 activa

9-63 Veloc. Transmision

Option:

(0]
(1]
(2]
(3]
(4]
(6]
(7]

Sdlo lectura
9,6 kbit/s
19,2 kbit/s
93,75 kbit/s
187,5 kbit/s
500 kbit/s
1.500 kbit/s
3.000 kbit/s

Funcion:

Este parametro muestra la velocidad de transmision real de
Profibus. El Profibus Maestro ajusta de forma automatica la ve-
locidad de transmision.
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[8] 6.000 kbit/s
[9] 12.000 kbit/s
[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 kbit/s

[255] No se encontré veloc.
de transmision

9-65 Numero perfil Profibus

Range: Funcion:
Solo lectura
0* [0-0] Este parametro contiene la identificacion de perfil. El byte 1
contiene el ndmero de perfil y el byte 2 el nimero de version
del perfil.
iNOTA!

Este parametro no esta visible a través del LCP.

9-70 Editar ajuste
Option: Funcién:
Seleccionar el ajuste para su edicion.

[0] Ajuste de fabrica Usa datos predeterminados. Esta opcion puede utilizarse como
fuente de datos si desea devolver los demas ajustes a un estado
conocido.

[11* Ajustel Edita el ajuste 1.

[2] Ajuste 2 Edita el ajuste 2.

[3] Ajuste 3 Edita el ajuste 3.

[4] Ajuste 4 Edita el ajuste 4.

[9] Ajuste activo Sique el ajuste activo seleccionado en el par. 0-10.

Este parametro es Unico para el LCP y los bus de campo. Véase también el par. 0-11 Editar ajus-

te.

9-71 Grabar valores de datos

Option: Funcion:
Los valores de parametros cambiados mediante Profibus no se
almacenan de forma automatica en la memoria no volatil. Utilice
este parametro para activar una funcion que guarda los valores
de parametros en la memoria EEPROM no volatil, de forma que
los valores de parametros cambiados se conserven al apagar el
equipo.

[0] * Apagado Desactiva la funcién de almacenamiento no voltil.

[1] Grabar aj. edicion Almacena en la memoria no-volatil todos los valores de para-

metros del ajuste seleccionado en el par 9-70. La seleccion
vuelve a No [0] cuando todos los valores se han almacenado.
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[2] Grabar todos los ajus- Almacena en la memoria no volatil todos los valores de para-
tes metros de todos los ajustes. La seleccion vuelve a Mo[0] cuando
todos los valores se han almacenado.

9-72 Reiniciar unidad

Option: Funcion:

[0]*  Sin accion

[1] Reinicio arranque Reinicia el convertidor de frecuencia tras arranque, como para
ciclo-potencia.

[3] Reinic. opcion comun. Reinicia solamente la opcion de Profibus, Gtil después de cam-
biar ciertos ajustes en el grupo de parametros 9-**, por ejem-
plo, en el par. 9-18.
Al reiniciarse, el convertidor desaparece del bus de campo, lo
que puede causar un error de comunicacion del maestro.

9-80 Parametros definidos (1)

Matriz [116]

No hay acceso al LCP

Sdlo lectura

0* [0 - 115] Este parametro muestra una lista de todos los parametros de-
finidos en el convertidor de frecuencia disponibles para Profibus.

9-81 Parametros definidos (2)

Matriz [116]

No hay acceso al LCP

Sdlo lectura

0* [0 - 115] Este parametro muestra una lista de todos los parametros de-
finidos en el convertidor de frecuencia disponibles para Profibus.

9-82 Parametros definidos (3)

Matriz [116]

No hay acceso al LCP

Sdlo lectura

0* [0 - 115] Este parametro muestra una lista de todos los parametros de-
finidos en el convertidor de frecuencia disponibles para Profibus.

134 MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC M 2. Descripcion del parametro

9-83 Parametros definidos (4)

Matriz [116]

No hay acceso al LCP

Sélo lectura

0* [0 - 115] Este parametro muestra una lista de todos los parametros de-
finidos en el convertidor de frecuencia disponibles para Profibus.

9-90 Parédmetros cambiados (1)

Matriz [116]

No hay acceso al LCP

Sélo lectura

0* [0 - 115] Este parametro muestra una lista de todos los parametros del
convertidor de frecuencia diferentes al ajuste predeterminado.

9-91 Parametros cambiados (2)

Matriz [116]

No hay acceso al LCP

Sélo lectura

0* [0 - 115] Este parametro muestra una lista de todos los parametros del
convertidor de frecuencia diferentes al ajuste predeterminado.

9-92 Parametros cambiados (3)

Matriz [116]

No hay acceso al LCP

Sdlo lectura

0* [0 - 115] Este parametro muestra una lista de todos los parametros del
convertidor de frecuencia diferentes al ajuste predeterminado.
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9-94 Parametros cambiados (5)

Matriz [116]

No hay acceso al LCP

Sélo lectura

0%* [0 - 115] Este parametro muestra una lista de todos los parametros del
convertidor de frecuencia diferentes al ajuste predeterminado.
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2.11. Menu principal - Bus Can - Grupo 10

2.11.1. 10-** fieldbus DeviceNet y CAN

Grupo de parametros para parametros especificos del bus de campo DeviceNet CAN.

2.11.2. 10-0* Ajustes comunes

Grupo de parametros para configurar los ajustes comunes de las opciones del bus de campo CAN.

10-00 Protocolo CAN
Option: Funcion:
[1]1*  DeviceNet Ver el protocolo CAN activo.

iNOTA!
Las opciones dependen de la opcion instalada.

10-01 Selecc. veloc. en baudios

Option: Funcioén:
Seleccionar la velocidad de transmisién del bus de campo. La
seleccion debe ajustarse a la velocidad de transmision del maes-
tro y de los demas nodos del bus de campo.

[16] 10 Kbps

[17] 20 Kbps

[18] 50 Kbps

[19] 100 kbps

[20] * 125 Kbps

[21] 250 Kbps

[22] 500 Kbps

[23] 800 Kbps

[24] 1.000 Kbps

10-02 1D MAC

Range: Funcién:

63* [0-127] Seleccion de la direccion de estacion. Todas las estaciones co-
nectadas a la misma red DeviceNet deben tener una direccion
inequivoca.

10-05 Lectura contador errores transm.
Range: Funcioén:

0* [0 - 255] Ver el nimero de errores de transmision del control CAN desde
el tltimo encendido.
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10-06 Lectura contador errores recepcion

Option: Funcion:
[0] 0-255 Ver el nimero de errores de recepcion de control CAN desde el
ultimo encendido.

10-07 Lectura contador bus desac.

Range: Funcion:
0% [0 - 255] Ver el nimero de eventos de bus desactivado producidos desde
el ultimo encendido.

2.11.3. 10-1* DeviceNet

Parametros especificos del bus de campo DeviceNet.

10-10 Seleccion tipo de datos proceso

Option: Funcioén:
Seleccionar la instancia (telegrama) para transmisién de datos.
Las instancias disponibles dependen del ajusta del par. 8-10
Trama cod. control.
Cuando el par. 8-10 se pone a [0], Protocolo FC, para el par.
10-10 estan disponibles las opciones [0] y [1].
Cuando el par. 8-10 se pone a [5], ODVA, para el par. 10-10
estan disponibles las opciones [2] y [3].
Instancias 100/150 y 101/151 son especif. de Danfoss. Inst.
20/70 y 21/71 son perfiles de unidad de CA especif. de ODVA.
Para pautas en la seleccién de telegrama, consulte el manual de
funcionamiento de DeviceNet.
Tenga en cuenta que un cambio en este pardmetro se ejecutara
de forma inmediata.

[0] Instancia 100/150
[1] Instancia 101/151

[2] Instancia 20/70
[3] Instancia 21/71

10-11 Escritura config. datos proceso

Option: Funcion:
Seleccionar la escritura de datos de proceso para los ejemplos

de montaje de E/S 101/151. Los elementos [2] y [3] de esta
matriz pueden seleccionarse. Los elementos [0] y [1] son fijos.

[0] *  Ninguno
[3-02 ] Referencia minima

[3-03 ] Referencia maxima

[3-41 ] Rampa 1 tiempo acel.
rampa

[3-42] Rampa 1 tiempo de-
cel. rampa

[3-51 ] Rampa 2 tiempo acel.
rampa
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[3-52 ] Rampa 2 tiempo ram-

pa desacel.

Tiempo de rampa de
velocidad fija

Tiempo de rampa de
parada rapida

Limite bajo veloc. mo-
tor [RPM]

Limite alto veloc. mo-
tor [RPM]

Modo de motor de li-
mite de par

[3-80]
[3-81]
[4-11]
[4-13 ]
[4-16 ]

[4-17 ] Modo generador limi-

te de par

Control de bus digital
y de relé

Control de bus salida
de pulsos #27
Control de bus salida
de pulsos #29

Terminal 42 control
bus de salida

[5-90 ]
[5-93 ]
[5-95]
[6-53 ]
[8-90 ]
[8-91] Veloc. fija Bus Jog 2

[16-80] Fieldbus CTW 1 (fijo)
[16-82 ] Fieldbus REF 1 (fijo)

Veloc. fija Bus Jog 1

Danfiss
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10-12 Lectura config. datos proceso

Option:

Ninguno
[16-00 ] Codigo de control
[16-01 ] Referencia [Unidad]
[16-02 ] Referencia %
[16-03 ] Cod. estado. (fijo)
[16-05 ] Valor real princ. (%)
(fijo)
[16-10 ] Potencia [kW]
[16-11 ] Potencia [CV]
[16-12 ] Tension del motor
[16-13 ] Frecuencia
[16-14 ] Intensidad del motor
[16-15 ] Frecuencia [%]
[16-16 ] Par
[16-17 ] Velocidad [RPM]
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Funcioén:

Seleccionar los datos de lectura del proceso para las instancias
de montaje de E/S 101/151. Los elementos [2] y [3] de esta
matriz pueden seleccionarse. Los elementos [0] y [1] son fijos.
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[16-18 ] Térmico motor
[16-22 ] Par [%]

[16-30 ] Tension bus CC
[16-32 ] Energia freno / s
[16-33 ] Energia freno / 2 min
[16-34 ] Temp. disipador
[16-35 ] Térmico inversor
[16-38 ] Estado ctrlador. SL

[16-39] Temperatura tarjeta
control

[16-50 ] Referencia externa

[16-52 ] Realimentaciéon [Uni-
dad]

[16-53 ] Referencia Digi pot
[16-54] Realim. 1 [Unidad]
[16-55 ] Realim. 2 [Unidad]
[16-56 ] Realim. 3 [Unidad]
[16-60 ] Entrada digital

[16-61 ] Terminal 53 ajuste
COnex.

[16-62 ] Entrada analdgica 53

[16-63 ] Terminal 54 ajuste
COnex.

[16-64 ] Entrada analdgica 54

[16-65 ] Salida analdgica 42
[mA]

[16-66 ] Salida digital [bin]

[16-67 ] Entrada de frecuencia
#29 [Hz]

[16-68 ] Entrada de frecuencia
#33 [Hz]

[16-69 ] Salida pulsos #27
[Hz]

[16-70 ] Salida pulsos #29
[Hz]

[16-71 ] Salida relé [bin]
[16-75 ] Entr. anal6g. X30/11
[16-76 ] Entr. analdg. X30/12

[16-77 ] Salida analdgica
X30/8 [mA]

[16-84 ] Opcién comun. STW
[16-85 ] Puerto FC CTW 1
[16-90] Codigo de alarma
[16-91 ] Codigo de alarma 2

[16-92 ] Codigo de adverten-
cia

[16-93 ] Codigo de adverten-
cia 2

Danfitt
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[16-94 ] Cod. estado ampliado

[16-95 ] Cod. estado ampliado
2

[16-96 ] Cod. de mantenimien-
to prev.

10-13 Parametro de advertencia

Range: Funcioén:

0* [0 - 65535] Ver un codigo de advertencia especifico de DeviceNet. Se asigna
un bit a cada advertencia. Consulte el Manual de Funcionamien-
to de DeviceNet (MG.33.DX.YY) para mas informacion.

&

Significado:

Bus no activo

Tiempo limite de conexion explicito
Conexion E/S

Limite de reintentos alcanzado
Valor actual no actualizado

Bus CAN desactivado

Error de envio E/S

Error de inicializacion

Sin alimentacion de bus

Bus desactivado

10 Pasivo de error

11 Advertencia de error

12 Error de ID MAC duplicado

13 Cola de recepcion desbordada
14 Cola de transmision desbordada
15 CAN desbordado

LoONOUTAWNFOT

10-14 Referencia de red

Leer solamente del LCP.

Seleccionar la fuente de referencia en el Ejemplo 21/71 y 20/70.
[0] *  Apagado permite referencia a través de entradas analdgicas/digitales.

[1] On permite referencia a través del bus de campo.

10-15 Control de red

Leer solamente del LCP.

Seleccionar la fuente de control en Ejemplo 21/71 y 20-70.
[0] * Apagado permite el control a través de entradas analdgicas/digitales.

[1] On activa el control mediante el bus de campo.

2.11.4. 10-2* Filtros COS

Parametros para configurar los ajustes del filtro COS.
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10-20 Filtro COS 1

Range: Funcion:

FFFF* [0 - FFFF] Introducir el valor del filtro COS 1 para ajustar la mascara del
filtro para el cddigo de estado. En el funcionamiento en modo
COS (Cambio de estado), esta funcion filtra bits del cddigo de
estado que no deben enviarse si cambian.

10-21 Filtro COS 2

Range: Funcion:

FFFF* [0 - FFFF] Introducir el valor del filtro COS 2 para ajustar la mascara del
filtro para el valor real principal. En el funcionamiento en modo
COS (Cambio de estado), esta funcion filtra bits en el valor real
principal que no deben enviarse si cambian.

10-22 Filtro COS 3

Range: Funcioén:

FFFF* [0 - FFFF] Introducir el valor del filtro COS 3 para ajustar la mascara del
filtro para PCD 3. En el funcionamiento en modo COS (Cambio

de estado), esta funcidn filtra bits en PCD 3 que no deben en-
viarse si cambian.

10-23 Filtro COS 4

Range: Funcion:

FFFF* [0 - FFFF] Introducir el valor del filtro COS 4 para ajustar la mascara del
filtro para PCD 4. En el funcionamiento en modo COS (Cambio
de estado), esta funcidn filtra bits en PCD 4 que no deben en-
viarse si cambian.

2.11.5. 10-3* Acceso a los parametros

Grupo de parametros que proporcionan acceso a parametros indexados y a los ajustes de pro-
gramacion definidos.

10-30 indice Array

Range: Funcion:

0* [0 - 255] Ver parametros indexados. Este parametro solo es valido cuan-
do esta instalado un bus de campo DeviceNet.

10-31 Grabar valores de datos

Option: Funcion:
Los valores de parametros cambiados mediante DeviceNet no

se almacenan de forma automatica en la memoria no volatil.
Utilice este parametro para activar una funcion que guarda los
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valores de parametros en la memoria EEPROM no volatil, de
forma que los valores de parametros cambiados se conserven
al apagar el equipo.

[0] * Apagado Desactiva la funcién de almacenamiento no volatil.

[1] Grabar aj. edicion Almacena todos los valores de parametros del ajuste activo en
la memoria no volatil. La selecciéon vuelve a No [0] cuando todos
los valores se han almacenado.

[2] Grabar todos los ajus- almacena en la memoria no volatil todos los valores de para-
tes metros de todos los ajustes. La seleccion vuelve a No [0] cuando
todos los valores se han almacenado.

10-32 Revision Devicenet

Range: Funcioén:

0* [0 - 65535] Ver el nimero de revision de Devicenet. Este parametro se usa
para la creacion del archivo EDS.

10-33 Almacenar siempre

Option: Funcion:
[0] * Apagado Desactiva el almacenamiento no volatil de datos.
[1] On Almacena de forma predeterminada los datos de parametros

recibidos mediante DeviceNet en memoria EEPROM no volatil.

10-39 Parametros Devicenet F

Matriz [1000]

No hay acceso al LCP

0* [0 -0] Este parametro sirve para configurar el convertidor mediante
Devicenet y crear el archivo EDS.
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2.12. Menu principal - LonWorks - Grupo 11

2.12.1. LonWorks, 11*

144
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Grupo de parametros especificos de LonWorks.
Parametros relativos al ID de LonWorks.

11-00

ID de Neuron

Option:

11-10 Perfil de unidad

Funcioén:

Visualiza el nimero de ID Neuron exclusivo del chip Neuron.

Option:

(o1 *

Perfil VSD

Funcién:

Este parametro permite realizar una seleccion entre distintos

perfiles funcionales LONMARK.

El perfil Danfoss y el objeto Nodo son comunes para todos los

perfiles.

11-15 Céd. de advertencia LON

Range: Funcioén:

0* [0 - FFFF ] Este parametro contiene las advertencias especificas de LON.
Bit Status (Estado)

0 Fallo interno

1 Fallo interno

2 Fallo interno

3 Fallo interno

4 Fallo interno

5 Cambio de tipo no valido para nvoAnIn

6 Cambio de tipo no valido para nvoAnIn2

7 Cambio de tipo no valido para nvo109AnIn1l
8 Cambio de tipo no valido para nvo109AnIn2
9 Cambio de tipo no valido para nvo109AnIn3
10 Error de inicializacion

11 Error de comunicacion interno

12 Versiones del software distintas

13 Bus no activo

14 Opcidn no presente

15 La entrada LON (nvi/nci) excede los limites

11-17 Revision XIF

0*

[0-0]

Sélo lectura.
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Este parametro incluye la version del archivo de la interfaz ex-
terna del chip Neuron C en la opcion LON.

11-18 Revisiéon LonWorks

0* [0-0]
Sélo lectura.

Este parametro incluye la version de software del programa del
chip Neuron C en la opcion LON.

11-21 Grabar valores de datos

Option: Funcion:
[0] *  Off (Apagado) La funcion de almacenamiento esta inactiva.
[2] Grabar todos los ajus- Todos los valores de parametros se almacenaran en la E2PROM.
tes El valor regresa a Mo cuando se almacenan todos los valores de
parametros.

Este parametro se usa para activar el almacenamiento de datos
en la memoria no volatil.

MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 145



2

Guia de programacion del convertidor de fre-
2. Descripcion del parametro M cuencia VLT® HVAC

2.13.

2.13.1.

2.13.2.

146

Menu principal - Smart Logic - Grupo 13

13-** Opcs. programacion

Smart Logic Control (SLC) es esencialmente una secuencia de acciones definidas por el usuario
(véase el par. 13-52 [x]) ejecutadas por el SLC cuando el evento asociado definido por el usuario
(véase el par. 13-51 [x]) es evaluado como VERDADERO por el SLC. Los eventos y las acciones
estan numerados y vinculados entre si en parejas. Esto significa que cuando se complete el
evento [0] (cuando alcance el valor VERDADERO), se ejecutara la accion [0]. Después de esto,
las condiciones del evento [1] seran evaluadas y si se evalian como VERDADERO, la accion [1]
se ejecutard, y asi sucesivamente. Se evaluara solamente un evento en cada momento. Si un
evento se evalla como FALSO, no sucede nada (en el SLC) durante el actual ciclo de escaneo y
no se evallan otros eventos. Esto significa que cuando el SLC se inicia, evalta el evento [0] (y
sblo el evento[0]) en cada ciclo de escaneo. Solamente cuando el evento [0] es evaluado como
VERDADERO, el SLC ejecuta la accion[0] y comienza a evaluar el evento[1]. Se pueden programar
entre 1y 20 eventos y acciones.

Cuando se haya ejecutado el ultimo evento/accién, la secuencia vuelve a comenzar desde el
evento [0] / accion [0]. La ilustracién muestra un ejemplo con tres eventos / acciones:

Start 130BA062.13
event P13-01

Estado 1

Evento 1/
Accién 1

Estado 2

Evento 2/
Accién 2

Stop
event P13-02

~
~N

N
\ Stop
\ event P13-02
Estado 4
Evento 4/
Accién 4
Estado 3

Evento 3/
Accién 3

/
L/

' stop
<~ eventP13-02

Arranque y parada del SLC:

Se puede iniciar y parar el SLC seleccionando S/[1] o Mo [0] en el par. 13-00. El SLC siempre
comienza en estado 0 (donde evalla el evento[0]). El SLC se inicia cuando el evento de arranque
(definido en el par. 13-01 Evento arranqgue) se evalia como VERDADERO (siempre que esté se-
leccionado S/'[1] en el par. 13-00). El SLC se detiene cuando el Evento parada (par. 13-02) es
VERDADERQO. El par. 13-03 reinicia todos los parametros del SLC e inicia la programacion desde
cero.

13-0* Ajustes SLC

Utilice estos ajustes para activar, desactivar y reiniciar el Smart Logic Control (SLC).

13-00 Modo Smart Logic Control

Option: Funcioén:
[0] *  Apagado Desactiva el Smart Logic Control.
[1] On Activa el Smart Logic Control.
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13-01 Evento arranque

Option:

(o] *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
[7]
(8]
(9]
[10]

[11]
[12]

[13]
[14]
[15]
[16]

[17]
(18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[33]

Falso

Verdadero

En funcionamiento
En rango

En referencia

Limite de par

Limite de intensidad
Fuera ran. intensidad
Por debajo de Isaia
Por encima de IaLta

Fuera del rango de
velocidad

Bajo veloc. baja
Sobre veloc. alta

Fuera rango realim.
Bajo realim. baja
Sobre realim. alta
Advertencia térmica

Tens. al. fuera rango
Cambio de sentido
Advertencia

Alarma (descon.)
Alar. (blog. descon.)
Comparador 0
Comparador 1
Comparador 2
Comparador 3

Regla légica 0

Regla logica 1

Regla légica 2

Regla ldgica 3
Entrada digital DI18

M 2. Descripcién del parametro

Funcioén:

Seleccione la entrada booleana (VERDADERO o FALSO) para
activar Smart Logic Control.

Introduce el valor fijo de FALSO en la regla ldgica.

Introduce el valor fijo VERDADERO en la regla logica.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcién mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcién mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcién mas completa.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcién mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcién mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Utiliza el resultado del comparador 0 en la regla l6gica.

Utiliza el resultado del comparador 1 en la regla légica.

Utiliza el resultado del comparador 2 en la regla logica.

Utiliza el resultado del comparador 3 en la regla ldgica.

Utiliza el resultado de la regla ldgica 0 en la regla légica.
Utiliza el resultado de la regla ldgica 1 en la regla logica.
Utiliza el resultado de la regla logica 2 en la regla légica.
Utiliza el resultado de la regla logica 3 en la regla logica.

Utiliza el valor de DI18 en la regla ldgica (Alto=VERDADERO).
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[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[39]

[40]

[41]

[42]

[43]
[44]
[45]

[46]
[47]
(48]
[50]
[51]
[60]
[61]

Entrada digital DI19
Entrada digital DI27
Entrada digital DI29
Entrada digital DI32
Entrada digital DI33

Comando de arran-

que

Convertidor parado

Desc. con reinic.

Desc. reinic. autom.

Tecla OK
Reinicio

Tecla Izquierda

Tecla Derecha
Tecla Arriba
Tecla Abajo
Comparador 4
Comparador 5
Regla légica 4

Regla légica 5

M Guia de programacion del convertidor de fre-
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Utiliza el valor de DI19 en la regla ldgica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI27 en la regla ldgica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI29 en la regla ldgica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI32 en la regla légica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI33 en la regla légica (Alto=VERDADERO).

Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia
arranca por cualquiera de los métodos (por entrada digital, bus
de campo u otro).

Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia se
detiene o entra en inercia por cualquiera de los métodos (por
entrada digital, bus de campo u otro).

Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia esta
detenido (no bloqueado por alarma) y se pulsa el boton de reset.

Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia esta
detenido (no bloqueado por alarma) y se emite un Reset auto-
matico.

Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla OK del LCP.
Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Reset del LCP.

Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Izquierda del
LCP.

Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Derecha del LCP.
Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Arriba del LCP.
Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Abajo del LCP.
Utiliza el resultado del comparador 4 en la regla légica.

Utiliza el resultado del comparador 5 en la regla logica.

Utiliza el resultado de la regla ldégica 4 en la regla légica.

Utiliza el resultado de la regla l6gica 5 en la regla ldgica.

13-02 Evento parada

Option:

fo1 *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

Falso

Verdadero

En funcionamiento
En rango

En referencia
Limite de par

Limite de intensidad

Funcién:
Seleccionar la entrada booleana (VERDADERO o FALSO) para
desactivar Smart Logic Control.

Introduce el valor fijo de FALSO en la regla logica.

Introduce el valor fijo VERDADERO en la regla ldgica.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
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[7]
(8]
[9]
[10]

[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
(18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[39]

Fuera ran. intensidad
Por debajo de Isaa
Por encima de Iata

Fuera del rango de
velocidad

Bajo veloc. baja
Sobre veloc. alta
Fuera rango realim.
Bajo realim. baja
Sobre realim. alta
Advertencia térmica
Tens. al. fuera rango
Cambio de sentido
Advertencia

Alarma (descon.)
Alar. (blog. descon.)
Comparador 0
Comparador 1
Comparador 2
Comparador 3
Regla légica 0
Regla ldgica 1
Regla ldgica 2
Regla ldgica 3
Tiempo limite SL 0
Tiempo limite SL 1
Tiempo limite SL 2
Entrada digital DI18
Entrada digital DI19
Entrada digital DI27
Entrada digital DI29
Entrada digital DI32
Entrada digital DI33

Comando de arran-
que

M 2. Descripcién del parametro

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcién mas completa.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcién mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcién mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Utiliza el resultado del comparador 0 en la regla logica.

Utiliza el resultado del comparador 1 en la regla ldgica.

Utiliza el resultado del comparador 2 en la regla logica.

Utiliza el resultado del comparador 3 en la regla ldgica.

Utiliza el resultado de la regla logica 0 en la regla légica.
Utiliza el resultado de la regla logica 1 en la regla logica.
Utiliza el resultado de la regla logica 2 en la regla légica.
Utiliza el resultado de la regla logica 3 en la regla logica.
Utilizar el resultado del temporizador 0 en la regla légica.
Utilizar el resultado del temporizador 1 en la regla ldgica.
Utilizar el resultado del temporizador 2 en la regla légica.
Utiliza el valor de DI18 en la regla légica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI19 en la regla légica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI27 en la regla légica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI29 en la regla légica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI32 en la regla légica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI33 en la regla légica (Alto=VERDADERO).

Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia
arranca por cualquiera de los métodos (por entrada digital, bus
de campo u otro).
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[40]

[41]

[42]

[43]
[44]
[45]

[46]
[47]
[48]
(50]
[51]
(60]
[61]
[70]
[71]
[72]
(73]
[74]

Convertidor parado

Desc. con reinic.

Desc. reinic. autom.

Tecla OK
Botdon Reset

Tecla Izquierda

Tecla Derecha
Tecla Arriba

Tecla Abajo
Comparador 4
Comparador 5
Regla logica 4
Regla légica 5
Tiempo limite SL 3
Tiempo limite SL 4
Tiempo limite SL 5
Tiempo limite SL 6

Tiempo limite SL 7

M Guia de programacion del convertidor de fre-
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Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia se
detiene o entra en inercia por cualquiera de los métodos (por
entrada digital, bus de campo u otro).

Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia esta
detenido (no bloqueado por alarma) y se pulsa el botdn de reset.

Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia esta
detenido (no bloqueado por alarma) y se emite un Reset auto-
matico.

Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla OK del LCP.
Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Reset del LCP.

Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Izquierda del
LCP.

Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Derecha del LCP.
Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Arriba del LCP.
Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Abajo del LCP.
Utiliza el resultado del comparador 4 en la regla logica.

Utiliza el resultado del comparador 5 en la regla légica.

Utiliza el resultado de la regla l6gica 4 en la regla logica.
Utiliza el resultado de la regla ldgica 5 en la regla légica.
Utilizar el resultado del temporizador 3 en la regla ldgica.
Utilizar el resultado del temporizador 4 en la regla ldgica.
Utilizar el resultado del temporizador 5 en la regla logica.
Utilizar el resultado del temporizador 6 en la regla ldgica.

Utilizar el resultado del temporizador 7 en la regla logica.

13-03 Reiniciar SLC

Option:
[o]*

(1]

No reiniciar SLC

Reiniciar SLC

Funcion:
Mantiene los ajustes programados en todos los parametros del
grupo 13 (13-*).

Restaura todos los parametros del grupo 13 (13-*) a los ajustes
predeterminados.

2.13.3. 13-1* Comparadores

150

Los comparadores se usan para comparar variables continuas (frec. de salida, intens. de salida,
entr. analdg., etc.) con valores fijos predeterminados. Ademas, hay valores binarios que se com-
pararan en base intervalos de tiempo fijados. Véase la explicacién en el par. 13-10. Los compa-
radores se evallan una vez en cada intervalo de escaneo. Utilice directamente el resultado
(VERDADERO o FALSO). Todos los parametros de este grupo son parametros matriciales con
indice de 0 a 5. Seleccionar indice 0 para programar Comparador 0, indice 1 para progr. Comp.
1, y asi sucesiv.
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13-10 Operando comparador

Matriz [4]

Seleccionar la variable que debe controlar el comparador.

[0]* DESACTIVADO

[1] Referencia

[2] Realimentacion
[3] Veloc. motor

[4] Intensidad motor
[5] Par motor

[6] Potencia motor
[7] Tension motor
[8] Tension bus CC
[9] Térmico motor

[10] Térmico convertidor
[11] Temp. disipador.
[12] Entr. analdg. AI53
[13] Entr. analdg. A154
[14] Entr. analég. AIFB10
[15] Entr. analdg. AIS24V
[17] Entr. analdg. AICCT
[18] Entrada pulsos FI29
[19] Entrada pulsos FI33
[20] Numero de alarma
[30] Contador A

[31] Contador B

13-11 Operador comparador

Matriz [6]

Para los par. 13-10 conteniendo valores desde [0] a [31], es
valido lo siguiente:

Seleccione el operador que desea utilizar en la comparacion.

[0] < Seleccione < [0] para que el resultado de la evaluacion sea
VERDADERO cuando la variable seleccionada en el par. 13-10
sea inferior al valor fijado en el par. 13-12. El resultado sera
FALSO si la variable seleccionada en el par. 13-10 es superior al
valor fijado en el par. 13-12.

Q

Seleccione = [1] para que el resultado de la evaluacion sea
VERDADERO cuando la variable seleccionada en el par. 13-10
sea aproximadamente igual al valor fijado en el par. 13-12.

[11*

[2] > Seleccione > [2] para la ldgica inversa de la opcion < [0].
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13-12 Valor comparador

Matriz [6]
0.000 * [-100000.000 - Introduzca el "nivel de disparo" para la variable controlada por
100000.000] este comparador. Este es un parametro indexado que contiene

los valores de comparador de 0 a 5.

2.13.4. 13-2* Temporizadores

Este grupo de parametros engloba los parametros de temporizacion.

Utilice el resultado (VERDADERO o FALSO) directamente de los temporizadores para definir un
evento (consulte el par. 13-51), o como entrada booleana en una regla /ogica (consulte el par.
13-40, 13-42 0 13-44). Un temporizador sélo es FALSO cuando lo activa un accion (es decir, Iniciar
temporizador 1 [29]) hasta que pase el valor del temporizador introducido en este parametro. A
continuacion, vuelve a ser VERDADERO.

Todos los parametros de este grupo son parametros indexados con indice 0 a 2. Seleccione el
indice 0 para programar el Temporizador 0, seleccione el indice 1 para programar el Temporizador
1y asi sucesivamente.

13-20 Temporizador Smart Logic Controller

Matriz [3]

0,00 s* [0,00 - 360.000,00 s] Introducir el valor para definir la duracién de la salida FALSO del
temporizador programado. Un temporizador sélo es FALSO si lo
activa una accién (por ejemplo, 7emporizador de arranque 1
[29]) y hasta que transcurra el tiempo introducido en el tem-
porizador.

2.13.5. 13-4* Reglas logicas

Se pueden combinar hasta tres entradas booleanas (VERDADERO/ FALSO) de temporizadores,
comparadores, entradas digitales, bits de estado y eventos utilizando los operadores légicos Y, O
y NO. Seleccione entradas booleanas para el calculo en los par. 13-40, 13-42 y 13-44. Defina los
operadores utilizados para combinar de forma ldgica las entradas seleccionadas en los par. 13-41
y 13-43.

Prioridad de calculo
Primero se calculan los resultados de los parametros 13-40, 13-41 y 13-42. El resultado (VERDA-

DERO/FALSO) de este calculo se combina con los ajustes de los par. 13-43 y 13-44, produciendo
el resultado final (VERDADERO/FALSO) de la regla logica.

13-40 Regla légica booleana 1

Matriz [6]

Seleccionar la primera entrada booleana (VERDADERO o FAL-
SO) para la regla logica seleccionada.
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[o] *
(1]
[2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
(9]
[10]

[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
(18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
(28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]

Falso

Verdadero

En funcionamiento
En rango

En referencia

Limite de par

Limite de intensidad
Fuera ran. intensidad
Por debajo de Isaa
Por encima de IaLta

Fuera del rango de
velocidad

Bajo veloc. baja
Sobre veloc. alta
Fuera rango realim.
Bajo realim. baja
Sobre realim. alta
Advertencia térmica
Tens. al. fuera rango
Cambio de sentido
Advertencia

Alarma (descon.)
Alar. (blog. descon.)
Comparador 0
Comparador 1
Comparador 2
Comparador 3
Regla légica 0
Regla ldgica 1
Regla ldgica 2
Regla ldgica 3
Tiempo limite 0
Tiempo limite 1
Tiempo limite 2

Entrada digital DI18

Danfitt

Introduce el valor fijo de FALSO en la regla légica.

Introduce el valor fijo VERDADERO en la regla ldgica.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcién mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcién mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de par. 5-3* para una descripcion mas completa.

Utiliza el resultado del comparador 0 en la regla ldgica.
Utiliza el resultado del comparador 1 en la regla légica.
Utiliza el resultado del comparador 2 en la regla logica.
Utiliza el resultado del comparador 3 en la regla logica.
Utiliza el resultado de la regla logica 0 en la regla logica.
Utiliza el resultado de la regla l6gica 1 en la regla logica.
Utiliza el resultado de la regla légica 2 en la regla logica.
Utiliza el resultado de la regla l6gica 3 en la regla logica.
Utilizar el resultado del temporizador 0 en la regla légica.
Utilizar el resultado del temporizador 1 en la regla ldgica.
Utilizar el resultado del temporizador 2 en la regla légica.

Utiliza el valor de DI18 en la regla ldgica (Alto=VERDADERO).
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[34] Entrada digital DI19  Utiliza el valor de DI19 en la regla légica (Alto=VERDADERO).
[35] Entrada digital DI27  Utiliza el valor de DI27 en la regla ldgica (Alto=VERDADERO).
[36] Entrada digital DI29  Utiliza el valor de DI29 en la regla ldgica (Alto=VERDADERO).
[37] Entrada digital DI32  Utiliza el valor de DI32 en la regla légica (Alto=VERDADERO).
[38] Entrada digital DI33  Utiliza el valor de DI33 en la regla ldgica (Alto=VERDADERO).

[39] Comando de arran- Esta regla logica es VERDADERA si el convertidor de frecuencia
que arranca por cualquiera de los métodos (por entrada digital, bus
de campo u otro).

[40] Convertidor parado  Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia se
detiene o entra en inercia por cualquiera de los métodos (por
entrada digital, bus de campo u otro).

[41] Desc. con reinic. Esta regla logica es VERDADERA si el convertidor de frecuencia
esta detenido (no bloqueado por alarma) y se pulsa el boton de
reset.

[42] Desc. reinic. autom.  Esta regla ldgica es VERDADERA si el convertidor de frecuencia
estd detenido (no bloqueado por alarma) y se emite un reset

automatico.

[43] Tecla OK Esta regla logica es VERDADERA si se pulsa la tecla OK del LCP.

[44] Botdn Reset Esta regla logica es VERDADERA si se pulsa la tecla Reset del
LCP.

[45] Tecla Izquierda Esta regla l6gica es VERDADERA si se pulsa la tecla Izquierda
del LCP.

[46] Tecla Derecha Esta regla logica es VERDADERA si se pulsa la tecla Derecha del
LCP.

[47] Tecla Arriba Esta regla ldgica es VERDADERA si se pulsa la tecla Arriba del
LCP.

[48] Tecla Abajo Esta regla logica es VERDADERA si se pulsa la tecla Abajo del
LCP.

[50] Comparador 4 Utiliza el resultado del comparador 4 en la regla légica.

[51] Comparador 5 Utiliza el resultado del comparador 5 en la regla logica.

[60] Regla légica 4 Utiliza el resultado de la regla légica 4 en la regla légica.

[61] Regla logica 5 Utiliza el resultado de la regla logica 5 en la regla logica.

[70] Tiempo limite SL 3 Utiliza el resultado del temporizador 3 en la regla légica.
[71] Tiempo limite SL 4 Utiliza el resultado del temporizador 4 en la regla ldgica.
[72] Tiempo limite SL 5 Utiliza el resultado del temporizador 5 en la regla ldgica.
[73] Tiempo limite SL 6 Utiliza el resultado del temporizador 6 en la regla ldgica.

[74] Tiempo limite SL 7 Utiliza el resultado del temporizador 7 en la regla ldgica.
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13-41 Operador regla légica 1

Matriz [6]
Seleccionar el primer operador ldgico que se usara en las en-
tradas booleanas desde los par. 13-40 y 13-42.
[13-XX] representa la entrada booleana del par. 13-*.

[0] * DESACTIVADO Ignora los par. 13-42, 13-43 y 13-44.

[1] Y evalla la expresion [13-40] Y [13-42].

[2] 0] evalla la expresion [13-40] O [13-42].

[3] Y NO evalua la expresion [13-40] Y NO [13-42].

[4] O NO evalla la expresion [13-40] O NO [13-42].

[5] NO Y evalua la expresion NO [13-40] Y [13-42].

[6] No o evalla la expresion NO [13-40] O [13-42].

[7] No y no evalia la expresion NO [13-40] Y NO [13-42].

[8] No o no evalla la expresion NO [13-40] O NO [13-42].

Matriz [6]

Seleccionar la segunda entrada booleana (VERDADERO o FAL-
SO) para la regla logica seleccionada.

Consulte el parametro 13-40 para obtener mas descripciones de
opciones Yy sus funciones.

13-43 Operador regla logica 2

Matriz [6]

Seleccionar el segundo operador logico a utilizar en la entrada
booleana calculada en los par. 13-40, 13-41 y 13-42, y la en-
trada booleana del par. 13-42.

[13-44] significa la entrada booleana del par. 13-44.
[13-40/13-42] significa la entra booleana calculada en los par.
13-40, 13-41 y 13-42. Desactivado [0] (ajuste de fabrica). Se-
leccione esta opcion para ignorar el valor del par. 13-44.

[0]*  DESACTIVADO

[1] Y Evalla la expresion [13-40/13-42] Y [13-44].
[2] 0] Evalla la expresion [13-40/13-42] O [13-44].
[3] Y NO Evalla la expresion [13-40/13-42] Y NO [13-44].
[4] 0 NO Evallia la expresion [13-40/13-42] O NO [13-44].
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[5] NO Y Evalla la expresion NO [13-40/13-42] Y [13-44].
[6] NO O Evalla la expresion NO [13-40/13-42] O [13-44].
[7] NO Y NO Evalla la expresion NO [13-40/13-42] Y NO [13-44].
[8] NO O NO Evalla la expresion NO [13-40/13-42] O NO [13-44].

13-44 Regla légica booleana 3

Matriz [6]

Seleccione la tercera entrada booleana (VERDADERO o FALSO)
para la regla légica seleccionada.

Consulte el parametro 13-40 para obtener mas descripciones de
opciones y sus funciones.

2.13.6. 13-5* Estados

Parametros para programar el Smart Logic Controller (SLC).

13-51 Evento controlador SL

Matriz [20]

Seleccionar la entrada booleana (VERDADERO o FALSO) para
definir el evento de Smart Logic Controller.

Consulte el parametro 13-02 para obtener mas descripciones de
opciones Yy sus funciones.

13-52 Accioén controlador SL

Matriz [20]

Seleccionar la accion correspondiente al evento SLC. Las accio-
nes se ejecutan cuando el evento correspondiente (definido en
el par. 13-51) se evallia como verdadero. Las siguientes accio-
nes estan disponibles para ser seleccionadas:

[0] *  Desactivado

[1] Sin accion

[2] Seleccién de ajuste 1 Cambia el ajuste activo (par. 0-10) a '1'.

[3] Seleccion de ajuste 2 Cambia el ajuste activo (par. 0-10) a '2'.

[4] Seleccién de ajuste 3 Cambia el ajuste activo (par. 0-10) a '3'.

[5] Seleccion de ajuste 4 Cambia el ajuste activo (par. 0-10) a '4'. Si se cambia el ajuste,

Sse unira a otros comandos de ajuste que lleguen de las entradas
digitales o mediante un bus de campo.
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[10] Selec. ref. presel. 0  Selecciona la referencia interna 0.
[11] Selec. ref. presel 1 Selecciona la referencia interna 1.

[12] Selec. ref. presel 2 Selecciona la referencia interna 2.

[13] Selec. ref. presel 3 Selecciona la referencia interna 3.
[14] Selec. ref. presel 4 Selecciona la referencia interna 4.
[15] Selec. ref. presel 5 Selecciona la referencia interna 5.
[16] Selec. ref. presel 6 Selecciona la referencia interna 6.

[17] Selec. ref. presel 7 Selecciona la referencia interna 7. Si se cambia la referencia in-
terna activa, ésta se unira con otras ordenes de referencia
preajustadas que llegan de las entradas digitales o a través de
un bus de campo.

[18] Seleccionar rampa 1  Selecciona la rampa 1.
[19] Seleccionar rampa 2  Selecciona la rampa 2.
[22] En funcionamiento envia un comando de arranque al convertidor de frecuencia.

[23] Func. sentido inverso emite una orden de arranque inverso al convertidor de frecuen-

cia.
[24] Parada Envia un comando de parada al convertidor de frecuencia.
[26] Dcstop Emite una orden de parada CC al convertidor de frecuencia.
[27] Inercia El convertidor de frecuencia entra en parada por inercia inme-

diatamente. Todas las ordenes de parada, incluyendo la de
inercia, detienen el SLC.

[28] Mantener salida Mantiene la frecuencia de salida del convertidor de frecuencia.

[29] Tempor. inicio 0 Arranca el temporizador 0; véase el par. 13-20 para una des-
cripcion mas completa.

[30] Tempor. inicio 1 Arranca el temporizador 1; véase el par. 13-20 para una des-
cripcion mas completa.

[31] Tempor. inicio 2 Arranca el temporizador 2; véase el par. 13-20 para una des-
cripcion mas completa.

[32] Aj. sal. dig. A baja Cualquier salida con “salida digital 1” seleccionada es baja (des-
con.).

[33] Aj. sal. dig. B baja Cualquier salida con “salida digital 2" seleccionada es baja (des-
con.).

[34] Aj. sal. dig. C baja Cualquier salida con “salida digital 3" seleccionada es baja (des-
con.).

[35] Aj. sal. dig. D baja Cualquier salida con “salida digital 4” seleccionada es baja (des-
con.).

[36] Aj. sal. dig. E baja Cualquier salida con “salida digital 5” seleccionada es baja (des-
con.).

[37] Aj. sal. dig. F baja Cualquier salida con “salida digital 6” seleccionada es baja (des-
con.).
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[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]

[60]
[61]
[70]

[71]

[72]

[73]

[74]

Aj.

Aj.

Aj.

Aj.

Aj.

Reset del contador A

Reset del contador B

j. sal

sal

sal

sal

sal

sal

. dig. A alta

. dig. B alta

. dig. C alta

. dig. D alta

. dig. E alta

. dig. F alta

Tempor. inicio 3

Tempor. inicio 4

Tempor. inicio 5

Tempor. inicio 6

Tempor. inicio 7

M Guia de programacion del convertidor de fre-
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Cualquier salida con "salida digital 1" seleccionado es alta (ce-
rrada).

Cualquier salida con "salida digital 2" seleccionado es alta (ce-
rrada).

Cualquier salida con "salida digital 3" seleccionado es alta (ce-
rrada).

Cualquier salida con "salida digital 4" seleccionado es alta (ce-
rrada).

Cualquier salida con "salida digital 5" seleccionado es alta (ce-
rrada).

Cualquier salida con "salida digital 5" seleccionado es alta (ce-
rrada).

Pone el contador A a cero.
Pone el contador A a cero.

Arranca el temporizador 3; véase el par. 13-20 para una des-
cripcion mas completa.

Arranca el temporizador 4; véase el par. 13-20 para una des-
cripcion mas completa.

Arranca el temporizador 5; véase el par. 13-20 para una des-
cripcion mas completa.

Arranca el temporizador 6; véase el par. 13-20 para una des-
cripcion mas completa.

Arranca el temporizador 7; véase el par. 13-20 para una des-
cripcién mas completa.
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2.14. Menu principal - Funciones especiales - Grupo 14

2.14.1. 14-** Funciones especiales

Grupo de parametros para configurar funciones especiales del convertidor de frecuencia.

2.14.2. Conmut. inversor, 14-0*

Parametros para configurar la conmutacién del inversor.

14-00 Patrén conmutacion

Option: Funcion:
[0]* 60 AVM
[1] SFAVM Seleccionar el patron de conmutacion: 60° AVM o SFAVM.

14-01 Frecuencia conmutacion

Option: Funcioén:
[0] 1,0 kHz
[1] 1,5 kHz
[2] 2,0 kHz
[3] 2,5 kHz
[4] 3,0 kHz
[5] 3,5 kHz
[6] 4,0 kHz
[7] 5,0 kHz
[8] 6,0 kHz
[9] 7,0 kHz

[10] 8,0 kHz
[11] 10,0 kHz
[12] 12,0 kHz
[13] 14,0 kHz
[14] 16,0 kHz

Seleccionar la frecuencia de conmutacion del inversor. Cambiar
la frecuencia de conmutacion puede ayudar a reducir el ruido
acustico del motor.

iNOTA!

El valor de la frecuencia de salida del convertidor
nunca debe ser superior a 1/10 de la frecuencia
de conmutacién. Con el motor en funcionamiento,
ajuste la frecuencia de conmutacion en el par.
14-01 hasta disminuir el ruido del motor todo lo
que sea posible. Véase también el par. 14-00 y la
seccion Reduccion de potencia.
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iNOTA!

Las frecuencias de conmutacion superiores a 5,0
kHz producen una reduccidon automatica de la sa-
lida maxima del convertidor de frecuencia.

14-03 Sobremodulaciéon

Option:
[0] Apagado
[1]1* On

Funcion:

Seleccione S/[1] para conectar la funcion de sobremodulacion
para la tension de salida, para obtener una tension de salida
hasta un 15% mayor que la tension de red.

Seleccione Mo [0] para no sobremodular la tension de salida,
para evitar la ondulacion o rizado del par en el eje motriz.

14-04 PWM aleatorio

Option:
[0]* No
[1] Si

2.14.3. Alim. On/off, 14-1*

Funcion:

Seleccione S/'[1] para transformar el ruido de la conmutacion
del motor, pasando de un tono de timbre a un ruido "blanco"
menos discernible. Esto se consigue alterando ligera y aleato-
riamente el sincronismo de las fases de salida del pulso modu-
lado en anchura.

Seleccione Mo [0] para no realizar cambios en el ruido acstico
de conmutacion del motor.

Parametros para configurar la gestion y el control de fallos de alimentacion.

14-10 Fallo aliment.

Option:

[0] Sin funcion

[31* Inercia

[4] Energia regenerativa

160

Funcioén:

Seleccione la funcién que debe ejecutar el convertidor de fre-
cuencia cuando se alcance el umbral definido en el par. 14-11
o se active un comando de fallo de red a través de una de las
entradas digitales (par. 5-1%).

Energia regenerativa:

[0]: Sin funcién. La energia remanente del banco de
condensadores se utilizara para "gobernar" al motor,
pero se descargara.

[3]: Parada por inercia. El inversor se desconectara y
el banco de condensadores se utilizara como alimen-
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tacion de respaldo de la tarjeta de control, asegurando
asi un rearranque mas rapido cuando se restaure la
alimentacion de red (para cortes transitorios y breves).

[4]: Energia regenerativa. El convertidor de frecuencia
mantendra el control de la velocidad para el funciona-
miento del motor como generador utilizando la energia
de inercia del sistema.

Energia regenerativa [4]: El convertidor de frecuencia manten-
dra la velocidad mientras haya energia procedente del momento
de inercia de la carga.

= = = Tensi6n de CC
Velocidad de salida (rpm)

130BT100.10

Nivel de control de sobretensién
Par 14-11 =

Tiempo

Radydej

= — = Tensi6n de CC
Velocidad de salida (rpm)

1308T109.10

Nivel de control de sobretensién_ __
Par 14-11 N = —

Tiempo

R:d de - | Ii

14-11 Tensién de red en fallo de red

Range: Funcioén:

342 v* [150 - 600 V] Este parametro define la tension a la que debe activarse la fun-
cién seleccionada en el par. 14-10.

14-12 Funcién desequil. alimentacion

Option: Funcion:
[0]*  Desconexion

[1] Advertencia

[2] Desactivado

[3] Reduccion Cuando se detecte un desequilibrio de red grave:
Seleccione Desconexion [0] para desconectar el convertidor de
frecuencia.
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Seleccione Advertencia [1] para emitir un aviso;

Seleccione Desactivado [2] para que no se realice ninguna ac-
cion, o bien

Seleccione Reduccion [3] para reducir la potencia del converti-
dor de frecuencia.

El funcionamiento en condiciones graves de desequilibrio de red
reduce la vida Util del motor. Las condiciones se consideran gra-
ves si el motor se utiliza continuamente cerca del valor nominal
de carga (por ejemplo, controlando una bomba o un ventilador
cerca de la velocidad maxima).

2.14.4. Reset desconex., 14-2*

Parametros para configurar el manejo del reset automatico, el tratamiento de alarmas especiales
y el autotest o la instalacion de la tarjeta de control.

14-20 Modo reset

Option: Funcion:
[0] *  Reset manual

[1] Reset autom. x 1
[2] Reset autom. x 2
[3] Reset autom. x 3
[4] Reset autom. x 4
[5] Reset autom. x 5
[6] Reset autom. x 6
[7] Reset autom. x 7
[8] Reset autom. x 8
[9] Reset autom. x 9

[10] Reset autom. x 10
[11] Reset autom. x 15
[12] Reset autom. x 20

[13] Reinic. auto. infinito  Seleccionar la funcion de reset después de una desconexion.
Una vez reiniciado, el conv. puede rearrancar.
Seleccione Reset manual/[0] para realizar un reset mediante la
tecla [RESET] o a través de una entrada digital.
Seleccione Reset automatico x 1... x20 [1]-[12] para realizar
entre uno y 20 resets automaticos tras una desconexion.
Seleccione Reinic. auto. infinito [13] para un reset continuo tras
una desconexion.
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iNOTA!

El motor puede arrancar sin advertencia previa. Si
en un intervalo de 10 minutos se alcanza el nu-
mero especificado de RESET AUTOMATICOS, el
convertidor de frecuencia entra en Modo reset
manual [0]. Después de que se lleve a cabo el re-
set manual, el ajuste del par. 14-20 vuelve a la
seleccion original. Si en un intervalo de 10 minutos
no se alcanza el nimero de RESET AUTOMATI-
CQOS, o si se realiza un reset manual, el contador
interno de RESET AUTOMATICO se pone a 0.

iNOTA!

El reset automatico estara también activo para
reiniciar la funcion de parada segura en versiones
de firmware < 4.3x.

14-21 Tiempo de reinicio automatico

Range: Funcion:

10s* [0-600 s] Introducir el intervalo de tiempo desde la desconexion hasta el
inicio de la funcién de reinicio automatico. Este parametro esta
activo cuando el par. 14-20 se ajusta como Reset autom. [1] -
[13].

14-22 Modo funcionamiento

Option: Funcioén:
[0] *  Funcion. normal
[1] Prueba tarjeta ctrl.

[2] Inicializacion Utilice este parametro para especificar el funcionamiento nor-
mal, para realizar pruebas o para inicializar todos los parametros
excepto los par. 15-03, 15-04 y 15-05. Esta funcién solo esta
activa cuando la potencia se desconecta y se vuelve a conectar
en el convertidor de frecuencia.

Seleccione Funcionamiento normal [0] para el funcionamiento
normal del convertidor de frecuencia con el motor en la aplica-
cion seleccionada.

Seleccione Prueba de tarjeta de contro/[1] para comprobar las
entradas y salidas analdgicas y digitales y la tension de control
de +10 V. Se requiere un conector de prueba con conexiones
internas para esta prueba. Proceda de la siguiente manera para
la prueba de la tarjeta de control:

1. Seleccione Prueba de tarjeta de control/ [1].

2. Desconecte la alimentacion de red y espere a que se
apague la luz de la pantalla.

3. Ponga los interruptores S201 (A53) y S202 (A54) =
IIONII / I.

4. Inserte el conector de prueba (vea mas abajo).
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Conecte la alimentacion de red.
Realice varias pruebas.

Los resultados se muestran en el LCP y el convertidor
de frecuencia cambia a un lazo infinito.

8.  El par. 14-22 se ajustara automaticamente a funcio-
namiento normal. Realice un ciclo de potencia para
iniciar en funcionamiento normal después de una prue-
ba de tarjeta de control.

Si la prueba es correcta:

Lectura del LCP: Tarjeta de control OK.

Desconecte la alimentacion vy retire el conector de test. El LED
verde de la tarjeta de control se enciende.

Si la prueba falla:

Lectura del LCP: Fallo en entradas/salidas de la tarjeta de con-
trol.

Sustituya el convertidor de frecuencia o la tarjeta de control. Se
enciende el LED rojo de la tarjeta de control. Conectores de
prueba (conecte entre si los terminales siguientes): 18 - 27 - 32;
19-29-33;42-53-54
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Seleccione Inicializacion [2] para reiniciar todos los valores de
los parametros al ajuste predeterminado, excepto los par.
15-03, 15-04, y 15-05. El convertidor de frecuencia se reiniciara
durante el siguiente arranque.

El par. 14-22 también se inicializa al ajuste predeterminado
Funcionamiento normal [0].

14-25 Retardo descon. con lim. de par

Range: Funcioén:

60s* [0-60s = No] Introducir el retardo de desconexidn con limite de par en se-
gundos. Cuando el par de salida alcanza el limite de par (par.
4-16y 4-17), se dispara una advertencia. Cuando la advertencia
de limite de par esta presente de modo continuo durante el
tiempo que se especifica en este parametro, el convertidor de
frecuencia se desconecta. Para desactivar el retardo de desco-
nexion, ajuste el parametro a 60 s = No. El control térmico del
convertidor seguira estando activo.
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2.14.5.

2.14.6.

14-26 Ret. de desc. en fallo del convert.

Range: Funcion:

5s* [0-355] Cuando el convertidor detecta una sobretensién en el tiempo
ajustado, se efectuara la desconexidn una vez transcurrido éste.

14-29 Cédigo de servicio

Range: Funcién:
¥ [-2147483647 - Solo para Danfoss.
+2147483647 N/A]

Ctrl. Iim. intens., 14-3*

El convertidor de frecuencia incorpora un control integral interno de limite de intensidad que se
activa cuando la intensidad del motor y, en consecuencia, el par, es superior a los limites de par
ajustados en los par. 4-16 y 4-17.

Cuando se alcanza el limite de intensidad durante el funcionamiento del motor o el funcionamiento
regenerativo, el convertidor de frecuencia intentara situarse por debajo de los limites de par lo
mas rapidamente posible sin perder el control del motor.

Mientras el control de intensidad esta activado, el convertidor de frecuencia solo puede pararse
ajustando una entrada digital a Inercia [2] o Inercia y reinicio. [3]. Cualquier otra sefial en los
terminales 18 a 33 no actuara hasta que el convertidor de frecuencia se haya alejado del limite
de intensidad.

Utilizando una entrada digital ajustada a Inercia [2] o Inercia y reinicio [3], el motor no utiliza el
tiempo de rampa de deceleracion, ya que el convertidor de frecuencia esta en inercia.

14-30 Ctrol. lim. intens., Ganancia proporc.

Range: Funcion:

100 %* [0 - 500 %] Introducir la ganancia proporcional para el controlador de limite
de intensidad. La seleccion de un valor alto hace que el contro-
lador reaccione mas rapidamente. Un valor demasiado alto
puede hacer que el controlador sea inestable.

14-31 Control lim. inten., Tiempo integrac.

Range: Funcion:

0,020 s*[0,002 - 2,000 s] Tiempo de integracion para el control del limite de intensidad.
Ajustarlo a un valor inferior hace que reaccione con mayor ra-
pidez. Un valor demasiado bajo puede hacer que el control sea
inestable.

Optimizacion energia, 14-4*

Parametros para el ajuste del nivel de optimizacion de energia en ambos modos: Par Variable (VT)
y Optimizacién Automatica de Energia (AEO).

La Optimizacion automatica de energia solo esta activa si el par.1-03, Caracteristicas de par, esta
ajustado a Optim. auto. energia Compresor [2] o a Optim. auto. energia VT [3].
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14-40 Nivel VT
Range: Funcion:

66%* [40 - 90%] Introducir el nivel de magnetizacion a baja velocidad. La selec-
cién de un valor bajo reduce la pérdida de energia en el motor,
pero también reduce la capacidad de carga.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

14-41 Minima magnetizacion AEO

Range: Funcion:

40%* [40 - 75%] Introducir el valor minimo de magnetizacion admisible para la
AEOQ. La seleccion de un valor bajo reduce la pérdida de energia

en el motor, pero también puede reducir la resistencia a cambios
de carga repentinos.

14-42 Frecuencia AEO minima
Range: Funcioén:

10 Hz* [5 - 40 Hz] Introducir la frecuencia minima a la cual esta activa la Optimi-
zacién Automatica de Energia (AEO).

14-43 Cosphi del motor

Range: Funcion:

0.66% [0.40 - 0.95] El valor de consigna cos(phi) se ajusta automaticamente para
un funcionamiento optimo durante el AMA. Normalmente no es

necesario alterar este par. Sin embargo, en algunas situaciones
puede ser necesario introd. un valor distinto para un ajuste fino.

2.14.7. Ambiente, 14-5*

Estos parametros ayudan al convertidor de frecuencia a trabajar bajo condiciones ambientales
especiales.

Option: Funcion:
[0] Apagado
[11* On Seleccione S/[1] para asegurar que el convertidor de frecuencia

cumple con la normativa EMC.

Seleccione Mo [0] solo si la alimentacion del convertidor de fre-
cuencia se suministra desde una fuente aislada, por ejemplo,
redes IT). En este modo se desconectan las capacidades inter-
nas de interferencia de radiofrecuencia (condensadores de fil-
tro) entre el chasis y el circuito de filtro RFI de alimentacion para
evitar dafar el circuito intermedio y reducir las intensidades de
capacidad de puesta a tierra (segun IEC 61800-3).
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14-52 Control ventilador

Option: Funcion:
[0] * Auto
[1] On 50%

[2] On 75%
[3] On 100%

Seleccionar veloc. min. del ventilador interno.

Selec. Auto [0] para hacer funcionar el vent. sélo cuando la
temp. interna del convertidor esté entre +35 °C y +55 °C aprox.
El ventilador funcionara a baja velocidad a +35 °Cy a la maxima
velocidad a aprox. +55°C.

14-53 Monitor del ventilador

Option: Funcion:
[0] Desactivado

[1] *  Advertencia

[2] Desconexién

Seleccionar qué reaccion debera tener el convertidor de fre-
cuencia en caso de que se detecte un fallo en el ventilador.

14-55 Filtro de salida

Option: Funcion:
[0] * Sinfiltro
[1] Filtro senoidal Seleccionar el tipo de filtro de salida conectado. Este parametro

no se puede ajustar con el motor en marcha.

2.14.8. Auto Reduccion, 14-6*

Este grupo contiene parametros para la reduccion de potencia del convertidor de frecuencia en
caso de temperatura elevada.

14-60 Funcidén con temperatura excesiva

Option: Funcion:
[0]*  Desconexion

[1] Reduccion En caso de que la temperatura del disipador o de la tarjeta de
control exceda un limite de temperatura programado, se acti-
vara una advertencia. Si la temperatura sigue aumentando,
seleccione si el convertidor de frecuencia debe desconectarse
(blogueo por alarma) o reducir la intensidad de salida.

Desconexion [0] El convertidor de frecuencia se desconecta
(blogueo por alarma) y genera una alarma. Debe desconectarse
y volverse a conectar la corriente para reiniciar la alarma, pero
no se permitira volver a arrancar el motor hasta que la tempe-
ratura del disipador haya descendido por debajo del nivel de la
alarma.
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Reduccion[1]: Si la temperatura critica ha sido sobrepasada, la
intensidad de salida sera reducida hasta que se alcance una
temperatura admisible.

2 2.14.9. No desconectar por sobrecarga del inversor

En algunos sistemas de bombeo, el convertidor de frecuencia no ha sido convenientemente di-
mensionado para proporcionar la intensidad necesaria en todos los puntos de la caracteristica de
funcionamiento caudal-altura. En estos puntos, la bomba necesitara una intensidad mayor que la
nominal del convertidor de frecuencia. El convertidor de frecuencia puede entregar el 110% de la
intensidad nominal de forma continua durante 60 segundos. Si la sobrecarga continla, el con-
vertidor de frecuencia normalmente se desconectara (haciendo que la bomba se detenga por
inercia), y generara una alarma.

1308A260.10

Intensidad
% de la
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1

Contador d

s ses Tiempo
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NN
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Puede ser preferible hacer funcionar la bomba a una velocidad reducida durante un tiempo, en
caso de que no sea posible hacerla funcionar de forma continua a la capacidad demandada.

Seleccione Funcion en sobrecarga inversor, par. 14-61 para reducir automaticamente la velocidad
de la bomba hasta que la intensidad de salida sea inferior al 100% de la intensidad nominal
(ajustada en Nivel de reduccion, par. 14-62).

La Funcion en sobrecarga inversor es una alternativa a dejar que el convertidor de frecuencia se
desconecte.

El convertidor de frecuencia estima la carga en la seccidn de potencia por medio de un contador
de carga del inversor que producira una advertencia al 98% y desactivara la advertencia al 90%.
En el valor del 100%, el convertidor de frecuencia se desconecta y emite una alarma.

El estado del contador se puede leer en el par. 16-35, 7érmico inversor.

Si el par. 14-61, Funcion en sobrecarga inversor, se ajusta a Reduccién, la velocidad de la bomba
sera reducida cuando el contador exceda de 98, y permanecera reducida hasta que el contador
baje de 90,7.

Si el par. 14-62, Nivel de reduccion, se ajusta a, p.ej., 95%, una sobrecarga estacionaria hara que
la velocidad de la bomba fluctte entre valores correspondientes al 110% y al 95% de la intensidad
de salida nominal del convertidor de frecuencia.

14-61 Funcionamiento con inversor sobrecarg.

Option: Funcion:
[0]*  Desconexion
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[1] Reduccion Se utiliza en caso de sobrecarga constante mas alla de los limites
térmicos (110% durante 60 seg.)
Seleccione Desconexion [0] para hacer que el convertidor de
frecuencia se desconecte y emita una alarma, o Reduccion [1]
para reducir la velocidad de la bomba a fin de disminuir la carga
en la seccion de potencia, permitiendo que se refrigere.

14-62 Nivel de reduccién

Range: Funcioén:

95%* [75% - 95%] Define el nivel de intensidad deseado (en porcentaje de la in-
tensidad nominal de salida del convertidor de frecuencia) cuan-
do se funciona con velocidad reducida de la bomba después de
que la carga en el convertidor de frecuencia haya sobrepasado
el limite admisible (110% durante 60 seg.).
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2.15. Menu principal - Informacion del convertidor de
frecuencia - Grupo 15

2 2.15.1. 15-** Informacion del convertidor

Grupo de parametros con informacion sobre el convertidor, tal como datos de manejo, configu-
racion de hardware y versiones de software.

2.15.2. 15-0* Datos func.

Grupo de parametros que contienen datos de funcionamiento, p. €j. horas de funcionamiento,
contadores de kWh, arranques, etc.

15-00 Horas de funcionamiento

Range: Funcion:
0 h* [0 - 2147483647 h]  Ver cuantas horas ha funcionado el variador de frecuencia. Este
valor se guarda cuando se desconecta el variador.

15-01 Horas funcionam.
Range: Funcion:
0 h* [0 - 2147483647 h]  Ver cuantas horas ha funcionado el motor. Reiniciar el contador

del par. 15-07. Este valor se guarda cuando se desconecta el
variador.

15-02 Contador kWh

Range: Funcioén:
0 kwh* [0 - 2.147.483.647 Registrar el consumo de potencia del motor como valor prome-
kWh] dio durante una hora. Reiniciar el contador en el par. 15-06.

15-03 Arranques

Range: Funcion:
0* [0 - 2147483647] Ver el nimero de veces que se ha encendido el convertidor de
frecuencia.

15-04 Sobretemperat.

Range: Funcion:

o* [0 - 65535] Ver el nimero de fallos de temperatura que se han producido
en el convertidor de frecuencia .
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15-05 Sobretensiéon

Range: Funcion:

0* [0 - 65535] Ver el nimero de situaciones de sobretension que se han pro-
ducido en el convertidor de frecuencia.

15-06 Reiniciar contador kWh

Option: Funcion:

[0] *  No reiniciar

[1] Reiniciar contador Seleccione Reset[1] y pulse [OK] para reiniciar a 0 el contador
de kWh (ver par. 15-02).

Seleccione No reiniciar [0] si no se desea poner a 0 el contador
de kWh.

iNOTA!
El reset se realiza pulsando [OK] (Aceptar).

15-07 Reinicio contador de horas funcionam.

Option: Funcion:
[0] *  No reiniciar

[1] Reiniciar contador Seleccione Reiniciar[1] y pulse [OK] para poner a 0 el Contador
de horas de funcionamiento (par. 15-01) y el par. 15-08 Numero
de arranques (ver par. 15-01).
Selec. No reiniciar [0] si no se desea poner a 0 el contador de
horas de funcionamiento.

15-08 Numero de arranques
Range: Funcion:
[0 - 2147483647] Este es un parametro de solo lectura. El contador muestra los

numeros de arranques y paradas causados por comandos de
arranque/parada normales y/o al entrar/salir del Modo reposo.

2.15.3. Ajustes reg. datos, 15-1*

Registro continuo de hasta 4 fuentes de datos (par. 15-10) con periodos diferentes (par. 15-11).
El registro se puede parar y arrancar condicionalmente mediante un evento de disparo (par. 15-10)
y una ventana de tiempo (par. 15-11).

15-10 Variable a registrar

Matriz [4]

Ninguno
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[1600]
[1601]
[1602]
[1603]
[1610]
[1611]
[1612]
[1613]
[1614]
[1616]
[1617]
[1618]

[1622]
[1630]
[1632]
[1633]
[1634]
[1635]

[1650]
[1652]

[1654]
[1655]
[1656]
[1660]
[1662]
[1664]
[1665]

[1666]
[1675]
[1676]
[1677]

[1690]
[1691]
[1692]

[1693]

[1694]

[1695]

Codigo de control
Referencia [Unidad]
Referencia %
Cddigo de estado
Potencia [kW]
Potencia [CV]
Tension del motor
Frecuencia
Intensidad del motor
Par [Nm]

Velocidad [RPM]

Carga térmica del mo-
tor

Par [%]

Tension bus CC
Energia freno / s
Energia freno / 2 min
Temp. disipador

Carga térmica de la
unidad

Referencia externa

Realimentacion [Uni-
dad]

Realim. 1 [Unidad]
Realim. 2 [Unidad]
Realim. 3 [Unidad]
Entrada digital
Entrada analdgica 53
Entrada analdgica 54
Salida analdgica 42
[mA]

Salida digital [bin]
Entr. analdg. X30/11
Entr. analdg. X30/12

Salida analdgica
X30/8 [mA]

Codigo de alarma
Codigo de alarma 2

Codigo de adverten-
cia

Cddigo de adverten-
cia 2

Cédigo de estado
amp.

Codigo de estado 2
amp.
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[1820] Entrada analdgica

X42/1
[1821] Entrada analdgica
X42/3
[1822] Entrada analdgica
X42/5
[1823] Salida analdgica
X42/7 [mA]
[1824] Salida analdgica
X42/9 [mA]
[1825] Salida analdgica Seleccionar las variables que se deben registrar.

X42/11 [mA]

15-11 Intervalo de registro

Range: Funcion:
1 ms* [1-86400000 ms] Introducir el intervalo en milisegundos entre cada muestreo de
las variables a registrar.

15-12 Evento de disparo

Option: Funcién:
[0]* Falso

[1] Verdadero

[2] En funcionamiento

[3] En rango

[4] En referencia

[5] Limite de par

[6] Limite de intensidad
[71 Fuera ran. intensidad
[8] Bajo I baja

[9] Sobre I alta

[10] Fuera del rango de
velocidad

[11] Bajo veloc. baja
[12] Sobre veloc. alta
[13] Fuera rango realim.
[14] Bajo realim. baja
[15] Sobre realim. alta
[16] Advertencia térmica
[17] Tens. alim. fuera ran.
[18] Cambio de sentido
[19] Advertencia

[20] Alarma (descon.)
[21] Alar. (blog. descon.)
[22] Comparador 0

[23] Comparador 1
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[24] Comparador 2

[25] Comparador 3

[26] Regla ldgica 0

[27] Regla légica 1

[28] Regla logica 2

[29] Regla ldgica 3

[33] Entrada digital DI18

[34] Entrada digital DI19

[35] Entrada digital DI27

[36] Entrada digital DI29

[37] Entrada digital DI32

[38] Entrada digital DI33

[50] Comparador 4

[51] Comparador 5

[60] Regla ldgica 4

[61] Regla légica 5 Seleccionar el evento de disparo. Al suceder dicho evento, se
dedica una ventana para congelar el registro. El registro reten-

dra un porcentaje especificado de muestras antes de ocurrir el
evento de disparo (par. 15-14).

15-13 Modo de registro

Option: Funcion:

[0] * Reg. siempre

[1] Reg. 1 vez en disparo Seleccionar Reg. siempre [0] para registrar de forma continua.
Seleccionar Reg. 1 vez en disparo [1] para iniciar y detener el

registro condicionadamente utilizando el par. 15-12 y el par.
15-14.

15-14 Muestras antes de disp.

Range: Funcion:
50% [0 - 100] Introduzca el porcentaje de todas las muestras anteriores a un

evento de disparo que deben conservarse en el registro. Vea
también el par. 15-12 y el par. 15-13.

2.15.4. Registro histoérico, 15-2*

Es posible ver hasta 50 registros de datos, mediante los parametros indexados de este grupo.
Para todos los parametros del grupo, [0] es el dato mas reciente y [49] el mas antiguo. Se registran
datos cada vez que ocurre un evento (no confundir con eventos SLC). En este contexto, even-
tos se definen como un cambio en una de las siguientes areas:

1. Entrada digital

2 Salidas digitales (no controladas en esta edicion del SW)
3.  Cddigo de advertencia
4

Codigo de alarma

174 MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC M 2. Descripcion del parametro

5.  Cddigo de estado
6.  Cddigo de control
7.  Cddigo de estado ampliado

Los eventos se registran con el valor y la anotacién del tiempo en milisegundos. El intervalo de
tiempo entre dos eventos depende de la frecuencia con que se produce los eventos (maximo una
vez por ciclo de entradas/salidas). El registro de datos es continuo, pero cuando se produce una
alarma se almacena el registro y los valores pueden verse en el display. Esto resulta muy util, por
ejemplo, al realizar una reparacion tras una desconexién. Se puede ver el registro histérico de
este parametro a través del puerto de comunicacion serie o en el display.

15-20 Registro histérico: Evento

Matriz [50]

0* [0 - 255] Ver el tipo de los eventos registrados.

15-21 Registro histérico: /realim

Matriz [50]
0* [0 - 2147483647] Ver el valor del evento registrado. Interprete este valor de
acuerdo con esta tabla:

Entrada digital Valor decimal. Véase el par. 16-60 para la des-
cripcién después de convertir a un valor binario.

Salida digital (no controla- Valor decimal. Véase el par. 16-66 para la des-

da en esta edicion del SW) cripcion después de convertir a un valor binario.

Cddigo de advertencia Valor decimal. Consulte el par. 16-92 para ver la
descripcion.

Cddigo de alarma Valor decimal. Consulte el par. 16-90 para ver la
descripcion.

Cddigo de estado Valor decimal. Véase el par. 16-03 para la des-
cripcién después de convertir a un valor binario.

Cddigo de control Valor decimal. Consulte el par. 16-00 para ver la
descripcion.

Cddigo de estado ampliado Valor decimal. Consulte el par. 16-94 para ver la
descripcion.

15-22 Registro histdrico: Tiempo

Matriz [50]

0* [0 - 2147483647] Vea el tiempo en el que se produjo el evento registrado. El
tiempo se mide en ms desde el arranque del convertidor. El valor
maximo corresponde a 24 dias aproximadamente, lo que signi-
fica que el contador se pondra a cero transcurrido ese periodo
de tiempo.
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2.15.5. Registro fallos, 15-3*

Los par. de este grupo son indexados y en ellos pueden verse hasta 10 registros de fallo. [0] es
el dato registr. mas reciente y [9] el mas antiguo. Pueden verse los codigos de error, los valores
y la marca temporal de todos los datos reg.

15-30 Registro fallos: cédigo de fallo

Matriz [10]

0* [0 - 255] Ver el cddigo de fallo y buscar su significado en el capitulo So-
lucion de problemas.

15-31 Registro fallos: Valor

Matriz [10]

0* [-32767 - 32767] Vea una descripcion adicional del error. Este parametro se utiliza
principalmente en combinacién con la alarma 38 ‘fallo interno’.

15-32 Registro fallos: Tiempo

Matriz [10]

0* [0 - 2147483647] Ver el momento en que se produjo el evento registrado. Tiempo
medido en segundos desde el arranque del convertidor de fre-
cuencia.

2.15.6. Id. dispositivo, 15-4*

Parametros que contienen informacion de sélo lectura sobre la configuracion de hardware y soft-
ware del convertidor de frecuencia.

15-40 Tipo FC

Option: Funcion:
Ver el tipo de FC. La lectura es idéntica al campo de potencia
del cddigo descriptivo del convertidor de la serie VLT HVAC, ca-
racteres 1-6.
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15-41 Seccién de potencia
Option: Funcion:
Ver el tipo de FC. La lectura es idéntica al campo de potencia

del cddigo descriptivo del convertidor de la serie VLT HVAC, ca-
racteres 7-10.

15-42 Tensioén
Option: Funcion:
Ver el tipo de FC. La lectura es idéntica al campo de potencia

del cddigo descriptivo del convertidor de la serie VLT HVAC, ca-
racteres 11-12,

15-43 Version de software

Option: Funcioén:
Vea la versidén de SW combinada (o "version de paquete") que
consta de SW de potencia y SW de control.

15-44 Tipo Céd. cadena solicitado

Option: Funcion:
Ver el codigo descriptivo utilizado para pedir de nuevo el con-
vertidor de frecuencia en su configuracion original.

15-45 Cadena de codigo
Option: Funcion:
Ver la cadena de cddigo descriptivo real.

15-46 N° pedido convert. frecuencia

Option: Funcién:
Ver el nimero de pedido de ocho digitos utilizado para volver a
pedir el variador de frecuencia en su configuracion original.

15-47 Cddigo tarjeta potencia
Option: Funcioén:
Ver el codigo de pedido de la tarjeta de potencia

15-48 N° id LCP
Option: Funcion:
Ver el nimero ID del LCP
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15-49 Tarjeta control id SW
Option: Funcion:
Ver el nimero de version del software de la tarjeta de control.

15-50 Tarjeta potencia id SW
Option: Funcion:
Ver el nimero de version del software de la tarjeta de potencia.

15-51 N¢© serie convert. frecuencia
Option: Funcioén:
Ver el nimero de serie del convertidor de frecuencia.

15-53 Numero serie tarjeta potencia
Option: Funcion:
Ver el niUmero de serie de la tarjeta de potencia.

2.15.7. ldentific. de opcibén, 15-6*

Este grupo de parametros de sélo lectura contiene informacion sobre la configuracion de hardware
y de software de las opciones instaladas en las ranuras A, B, CO y C1.

15-60 Opcidn instalada
Option: Funcion:
Ver el tipo de opcidn instalada.

15-61 Versiéon SW opcion
Option: Funcion:

Ver la version de software de la opcidn instalada.

15-62 N° pedido opcion
Option: Funcioén:
Muestra el niUmero de pedido de las opciones instaladas.

15-63 N©° serie opcion

Option: Funcion:
Ver el nimero de serie de la opcion instalada.
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2.15.8. Inform. parametro, 15-9*

Listas de parametros

15-92 Parametros definidos

Matriz [1000]

0* [0 -9999] Ver una lista de todos los parametros definidos en el convertidor
de frecuencia. La lista termina con 0.

15-93 Parametros modificados

Matriz [1000]

0* [0 - 9999] Ver una lista de todos los parametros cambiados respecto a sus
valores predeterminados. La lista termina con 0. Los cambios
pueden no ser visibles hasta 30 segundos después de su imple-
mentacion.

15-99 Metadatos param.

Matriz [23]

0* [0 -9999] Este parametro contiene datos utilizados por la herramienta de
software MCT10.
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2.16. Menu principal - Lecturas de datos - Grupo 16

2.16.1. 16-** Lecturas de datos

2

Grupo de parametros para lectura de datos, esto es, referencias reales, tensiones, corrientes,
alarmas, advertencias y codigos de estado.

2.16.2. 16-0* Estado general

Parametros que indican el estado general del equipo: referencias calculadas, cddigo de control
activo, estado.

16-00 Cddigo de control

Range: Funcion:

0* [0 - FFFF] Ver el codigo de control enviado desde el convertidor de fre-
cuencia mediante el puerto de comunicaciones serie en codigo
hexadecimal.

16-01 Referencia [Unidad]

Range: Funcion:
0.000* [-999999.000 - Ver el valor actual de referencia aplicado, en forma de impulsos
999999.000] o analdgica, en la unidad como resultado de la configuracion

seleccionada en el par. 1-00 (Hz, Nm o rpm).

16-02 -200.0 - 200.0 %
Range: Funcioén:

0.0%* [] Ver la referencia total. La referencia total es la suma de las re-
ferencias digital, analdgica, interna, de bus y mantenida, mas el
enganche arriba y abajo.

16-03 Cadigo de estado

Range: Funcion:

0* [0 - FFFF] Ver el codigo de estado enviado desde el convertidor de fre-
cuencia mediante el puerto de comunicaciones serie en cddigo
hexadecimal.

16-05 Valor real princ. [90]
Range: Funcion:

0%*  [-100 a +100%] Ver el cddigo de 2 bytes enviado con el cddigo de estado al
maestro del bus informando del valor principal real.

16-09 Lectura personalizada

Range: Funcion:
0,00 [-999999.99 - Ver las lecturas definidas por el usuario tal como estan definidas
Custom-999999.99 Custom- en los par. 0-30, 0-31 y 0-32.

ReadoutUnit]
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Readou-
tUnit*

2.16.3. 16-1* Estado motor

Parametros para leer los valores de estado del motor.

16-10 Potencia [kW]

Range: Funcién:

0,0 kw*[0,0 - 1.000,0 kW] Ver la potencia del motor en kW. El valor mostrado se calcula
sobre la base de la tension e intensidad reales del motor. El valor
se filtra, por lo que pueden transcurrir 30 ms aproximadamente
desde que cambia un valor de entrada hasta que la pantalla
refleja el cambio.

16-11 Potencia [CV]

Range: Funcioén:
0,00 [0,00 - 1.000,00 CV] Ver la potencia del motor en CV. El valor mostrado se calcula
Cv* sobre la base de la tension e intensidad reales del motor. El valor

se filtra, por lo que pueden transcurrir 30 ms aproximadamente
desde que cambia un valor de entrada hasta que la pantalla
refleja el cambio.

16-12 Tensioén del motor

Range: Funcion:
0,0 v* [0,0-6.000,0 V] Ver la tension del motor, un valor calculado utilizado para con-
trolar el mismo.

16-13 Frecuencia del motor
Range: Funcion:
0,0 Hz* [0,0 - 6.500,0 Hz] Ver la frecuencia del motor, sin amortiguacion de resonancia.

16-14 Intensidad del motor

Range: Funcién:

0,00 A* [0,00 - 0,00 A] Ver la intensidad del motor, calculada como un valor medio,
IRMS. El valor se filtra, y pueden transcurrir 30 ms aproxima-

damente desde que cambia un valor de entrada hasta que la
pantalla refleja el cambio.

16-15 Frecuencia [%06]

Range: Funcioén:

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Ver un cddigo de dos bytes que informa de la frecuencia real del
motor (sin amortiguacion de la resonancia) como porcentaje
(escala 0000-4000 hexadecimal) del par. 4-19 Frecuencia salida
max. Ajuste el indice 1 en el par. 9-16 para enviarlo con el co-
digo de estado en lugar del MAV.
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16-16 Par [Nm]

Range: Funcion:
0,0 Nm*[-3.000,0 - 3.000,0 Ver el valor del par, con signo, que se aplica al eje del motor.
Nm] La concordancia no es exacta entre un 110% de la intensidad

del motor y el par, en relacién con el par nominal. Algunos mo-
tores proporcionan mas del 160% del par. Por lo tanto, los
valores minimo y maximo dependeran de la intensidad maxima
del motor y del motor que se utilice. El valor es filtrado y, por lo
tanto, deben transcurrir aproximadamente 1,3 s desde que
cambie el valor de la entrada hasta que se refleje el cambio en
la lectura de datos.

16-17 Velocidad [RPM]

Range: Funcion:

0 RPM* [-30.000 - 30.000 Ver las RPM reales del motor.
RPM]

16-18 Térmico motor

Range: Funcion:
0 %* [0-100 %] Ver la carga térmica calculada del motor. El limite de corte es
100%. La base para el calculo es la funcién ETR seleccionada
en el par. 1-90.
Range: Funcion:
[-200% - 200%] Este es un parametro de sdlo lectura.

Muestra el par real entregado en porcentaje del par nominal,
basado en los ajustes de tamafio del motor y de velocidad no-
minal de los par. 1-20, Potencia motor [kW] 6 1-21, Potencia
motor [CV], y 1-25, Veloc. nominal motor.

Este es el valor controlado por la Funcion correa rota ajustada
en el par. 22-6*.

2.16.4. 16-3* Estado Drive

Parametros para informar del estado del convertidor de frecuencia.

16-30 Tensidn bus CC
Range: Funcioén:

0 V¥ [0 -10.000 V] Vea un valor medido. El valor se filtra, por lo que pueden trans-
currir 30 ms aproximadamente desde que cambia un valor de
entrada hasta que la pantalla refleja el cambio.

16-32 Energia freno / s

Range: Funcioén:
0,000 [0,000 - 0,000 kW]  Ver la energia transmitida a una resistencia externa de freno,
kw* expresada como un valor instantaneo.
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16-33 Energia freno /2 min
Range: Funcion:
0,000 [0,000 - 500,000 kW] Ver la energia transmitida a una resistencia externa de freno.

KW* La potencia media se calcula en base al promedio de los 120
ultimos segundos.

16-34 Temp. disipador
Range: Funcién:
0°C* [0 -255°C] Vea la temperatura del disipador del convertidor de frecuencia.

El limite de desconexion es 90 + 5 °C, y el motor vuelve a co-
nectar a 60 = 5 °C.

16-35 Térmico inversor
Range: Funcioén:
0%* [0-100 %] Ver el porcentaje de carga en el inversor.

16-36 Corriente Nom. inv.

Range: Funcion:
A* [0,1 - 10.000 A] Ver la intensidad nominal del inversor, que debe coincidir con

los datos de la placa de caracteristicas del motor conectado. Los
datos se utilizan para calcular el par, la proteccién del motor,

etc.
16-37 nv. max. corriente
Range: Funcion:
A* [0,1-10.000 A] Ver la intensidad maxima del inversor, que debe coincidir con

los datos de la placa de caracteristicas del motor conectado. Los
datos se utilizan para calcular el par, la proteccion del motor,
etc.

16-38 Estado ctrlador SL
Range: Funcién:
0* [0-0] Ver el estado del evento en ejecucion por el controlador SL.

16-39 Temp. tarjeta control.
Range: Funcioén:
0°Cc* [0-100°C] Vea la temperatura de la tarjeta de control (en °C).

16-40 Buffer de registro lleno

Option: Funcion:
[0] * No
[1] Si Ver si el buffer del registro esta lleno (véase el par. 15-1%). El

buffer del registro nunca estara lleno si el par. 15-13 Modo de
registro esta ajustado a Reg. siempre [0]
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2.16.5. 16-5* Ref. y realim.

Parametros para informar de entradas de realimentacion y referencia

16-50 Referencia externa

Range: Funcion:

0.0%* [0.0-0.0] Ver la referencia total, suma de las referencias digital, analdgica,
interna, de bus y mantenida, mas enganche arriba y abajo.

16-52 Realimentacion [Unidad]
Range: Funcioén:
0.0% [0.0 - 0.0] Ver el valor de realimentacion resultante después de procesar

Realimentacion 1-3 (ver parametros 16-54, 16-55 y 16-56) en
el gestor de realimentacion.

Véase par. 20-0*% Realimentacion.

El valor esta limitado por los ajustes de los par. 3-02 y 3-03.N
Unidades segun par. 20-12.

16-53 Referencia Digi pot

Range: Funcion:
0.0 [0.0 - 0.0] Ver la contribucidn del potenciometro digital al valor total de la
referencia real.

16-54 Realim. 1 [Unidad]
Range: Funcion:
[0.0 - 0.0] Ver valor de Realimentacion 1, véase par. 20-0* Realimenta-
cion.
El valor esta limitado por el ajuste de los par. 3-02 y 3-03. Uni-
dades segun par. 20-12.

16-55 Realim. 2 [Unidad]
Range: Funcion:

[0.0 - 0.0] Ver valor de Realimentacion 2, véase par. 20-0* Realimenta-
cion.
El valor esta limitado por el ajuste de los par. 3-02 y 3-03. Uni-
dades segun par. 20-12.

16-56 Realim. 3 [Unidad]
Range: Funcion:
[0.0 - 0.0] Ver valor de Realimentacion 3, véase par. 20-0* Realimenta-
cion.
El valor esta limitado por el ajuste de los par. 3-02 y 3-03. Uni-
dades segun par. 20-12.
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2.16.6. 16-6* Entradas y salidas

Parametros para informar de los puertos de E/S analdgicos y digitales.

16-60 Entrada digital

Range: Funcion:

0* [0 - 63] Ver el estado de la sefial de las entradas digitales activas. Ejem-
plo: La entrada 18 corresponde al bit n® 5, ‘0’ = sin sefial, ‘1’ =
sefial conectada.

Bit 0 Entrada digital, term. 33
Bit 1 Entrada digital, term. 32
Bit 2 Entrada digital, term. 29
Bit 3 Entrada digital, term. 27
Bit 4 Entrada digital, term. 19
Bit 5 Entrada digital, term. 18
Bit 6 Entrada digital, term. 37
Bit 7 Entrada digital GP E/S term. X30/4
Bit 8 Entrada digital GP E/S term. X30/3
Bit 9 Entrada digital GP E/S term. X30/2
Bit 10-63 Reservado para futuros terminales

16-61 Terminal 53 ajuste conex.

Option: Funcién:

[0] * Intensidad

[1] Tension Ver el ajuste del terminal de entrada 53. Intensidad = 0; Ten-
sién = 1.

Range: Funcioén:

0.000* [0.000 - 0.000] Ver el valor actual en la entrada 53.

16-63 Terminal 54 ajuste conex.

Option: Funcion:

[0] * Intensidad

[1] Tension Ver el ajuste del terminal de entrada 54: Intensidad = 0; Ten-
sién = 1.

Range: Funcion:

0.000* [0.000 - 0.000] Ver el valor real en la entrada 54.
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16-65 Salida analdgica 42 [mA]

Range: Funcion:

0.000* [0.000 - 0.000] Ver el valor real en mA en la salida 42. El valor mostrado refleja
lo seleccionado en el par. 06-50.

16-66 Salida digital [bin]
Range: Funcion:
0* [0-3] Ver el valor binario de todas las salidas digitales.

16-67 Entrada de frecuencia 29 [Hz]
Range: Funcioén:
0* [0-0] Ver el valor actual de la frecuencia en el terminal 29.

16-68 Entrada de frecuencia 33 [Hz]

Range: Funcion:

0* [0-0] Ver el valor actual de la frecuencia aplicada en el terminal 33
como una entrada de impulsos.

16-69 Salida pulsos 27 [Hz]
Range: Funcion:

0* [0-0] Ver el valor real de impulsos aplicados al terminal 27 en modo
de salida digital.

16-70 Salida pulsos 29 [Hz]

Range: Funcion:
0* [0-0] Ver el valor real de los pulsos al terminal 29 en modo de salida
digital.

16-71 Salida relé [bin]
Range: Funcioén:

0* [0-31] Ver los ajustes de todos los relés.

Selncelin lectura [F16-71):
Salids rebé [Ein]: OO0 b

In
| |I_—htu-ph| ek 0
Re'é barjeta OpddnD 08

REkd tarfets OpodnB OF
Re tarjeta alim, 03
Reid tarfrta alim. 01
IBORAIAE ¥
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16-72 Contador A

Range: Funcion:

0* [0-0] Ver el valor actual del contador A. Los contadores son Uutiles co-
mo operandos en comparaciones (par. 13-10).
El valor puede reiniciarse o modificarse mediante las entradas
digitales (grupo de par. 5-1*) o usando una accién SLC (par.

13-52).
16-73 Contador B
Range: Funcion:
0* [0-0] Ver el valor actual del contador B. Los contadores son Utiles co-

mo operandos en comparaciones (par. 13-10).

El valor puede reiniciarse o modificarse mediante las entradas
digitales (grupo de par. 5-1*) o usando una accion SLC (par.
13-52).

16-74 Contador para parada precisa

Range: Funcioén:
0* [-2147483648 - Devuelve el valor real del contador para parada precisa (par.
2147483648] 1-84)

16-75 Entr. analdg. X30/11

Range: Funcion:

0.000* [0.000 - 0.000] Ver el valor actual en la entrada X30/11 del MCB 101.
16-76 Entr. analdg. X30/12

Range: Funcion:

0.000* [0.000 - 0.000] Ver el valor real en la entrada X30/12 del MCB 101.
16-77 Salida analégica X30/8 16-77 [mA]

Range: Funcién:

0.000* [0.000 - 0.000] Ver el valor actual en mA en la entrada X30/8.

2.16.7. 16-8* Fieldb. y puerto FC

Parametros para informar de las referencias de BUS y de los codigos de control.

16-80 Bus de campo CTW 1

Range: Funcioén:

0* [0 - 65535] Ver el cddigo de control de dos bytes (CTW) recibido del maes-
tro del bus. La interpretacion del cddigo de control depende de
la opcidn de bus de campo instalada y del perfil de codigo de
control seleccionado en el par. 8-10.

Para mas informacion, consulte el manual del bus de campo
correspondiente.
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16-82 Bus de campo REF 1

Range: Funcion:

0* [-200 - 200] Ver la palabra de dos bytes enviada con el codigo de control
desde el maestro del bus para establecer el valor de referencia.
Para mas informacion, consulte el manual del bus de campo
correspondiente.

16-84 Opcién comun. STW

Range: Funcion:

0* [0 - 65535] Ver el codigo de estado ampliado de la opcidén de comunicacio-
nes de bus de campo.

Para mas informacion, consulte el manual del bus de campo
correspondiente.

16-85 Puerto FC CTW 1

Range: Funcioén:

0* [0 - 65535] Ver el cédigo de control de dos bytes (CTW) recibido del maes-
tro del bus. La interpretacion del cddigo de control depende de
la opcidn de bus de campo instalada y del perfil de codigo de
control seleccionado en el par. 8-10.

16-86 Puerto FC REF 1

Range: Funcion:

0* [0-0] Ver el cddigo de estado de dos bytes (STW) enviado al maestro
del bus. La interpretacién del cddigo de estado depende de la
opcidn de bus instalada y del perfil de cddigo de control selec-
cionado en el par. 8-10.

2.16.8. 16-9* Lect. diagnostico

Parametros que muestran codigos de alarma, advertencia y estado ampliado.

16-90 Cddigo de alarma

Range: Funcion:

0* [0 - FFFFFFFF] Ver el codigo de alarma enviado mediante el puerto de comu-
nicaciones serie en codigo hexadecimal.

16-91 Cddigo de alarma 2

Range: Funcion:

o* [0 - FFFFFFFF] Ver el codigo de alarma 2 enviado mediante el puerto de co-
municaciones serie en codigo hexadecimal.
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16-92 Cdbdigo de advertencia

Range: Funcion:
0* [0 - FFFFFFFF] Ver el cddigo de advertencia enviado por el puerto de comuni-
caciones serie en codigo hexadecimal.

16-93 Cdédigo de advertencia 2

Range: Funcién:
0* [0 - FFFFFFFF] Ver el cddigo de advertencia 2 enviado por el puerto de comu-
nicaciones serie en codigo hexadecimal.

16-94 Coédigo estado amp.

Range: Funcioén:

0* [0 - FFFFFFFF] Devuelve el cddigo de estado ampliado enviado por el puerto de
comunicacion serie en codigo hexadecimal.

16-95 Codigo estado 2 amp.

Range: Funcion:
0* [0 - FFFFFFFF] Devuelve el codigo de advertencia ampliado 2 que envia el
puerto de comunicaciones serie en formato hexadecimal.

16-96 Codigo de mantenimiento preventivo

Range: Funcion:

0* [Ohex - 1FFFhex] Lectura del Cédigo de mantenimiento preventivo. Los bits re-
flejan el estado de los eventos de mantenimiento preventivo
programados en el grupo de parametros 23-1*. 13 bits repre-
sentan combinaciones de todos los posibles elementos:

o Bit 0: Rodamientos del motor

. Bit 1: Rodamientos de bomba

. Bit 2: Rodamientos del ventilador
D Bit 3: Valvula

D Bit 4: Transmisor de presion

. Bit 5: Transmisor de caudal

. Bit 6: Transmisor de temperatura
. Bit 7: Juntas de bomba

o Bit 8: Correa del ventilador

. Bit 9: Filtro

. Bit 10: Ventilador de refrig. del convertidor de frecuen-
cia

. Bit 11: Comprob. estado sistema del convertidor de
frecuencia

. Bit 12: Garantia
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Posicion Valvula |Rodamien-|Rodamien- | Rodamien-
4= tos del tos de tos del
ventilador | bomba motor
Posicion 3 | Juntas de | Transmi- | Transmi- | Transmi-
> bomba sor de |sor de cau-|sor de pre-
tempera- dal sion
tura
Posicién 2 | Comprob. | Ventilador Filtro | Correa del
> estado sis-| de refrig. ventilador
tema del | del con-
converti- |vertidor de
dor de fre-| frecuencia
cuencia
Posicion 1 Garantia
=
Ohex - - - -
1hex S S = +
2hex - - + -
3hex - - + +
4hex - + - -
Shex - + - +
6hex - + + -
7hex - + + +
8hex + - - -
Ohex + - - +
Anex + - + -
Bhex + - + +
Chex + + - -
Dhex “F + - +
Ehex + + + -
Fhex + + + +
Ejemplo:

El Cédigo de mantenimiento preventivo muestra 040Ahex.

N
w

Posicion 1 4
valor hex. 0 4 0 A

El primer digito 0 indica que ningln elemento de la cuarta fila
requiere mantenimiento

El segundo digito 4 hace referencia a la tercera fila, indicando
que el ventilador de refrigeracion del convertidor de frecuencia
necesita mantenimiento

El tercer digito 0 indica que ninglin elemento de la segunda fila
requiere mantenimiento

El cuarto digito A hace referencia a la fila superior, indicando
que la valvula y los rodamientos de la bomba requieren mante-
nimiento
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2.17. Menu principal - Lectura de datos 2 - Grupo 18

2.17.1. 18-0* Registro de mantenimiento

Este grupo contiene los 10 Gltimos registros de mantenimiento preventivo. El Registro de mante-
nimiento 0 es el mas reciente y el Registro de mantenimiento 9, el mas antiguo.

Al seleccionar uno de los registros y pulsar OK (Aceptar), podra ver el elemento de mantenimiento,
la accion y la hora a la que debe producirse en los par. 18-00 al 18-03.

El botdn de registro de alarmas del LCP permite acceder tanto al registro de alarmas como al
registro de mantenimiento.

18-00 Reg. mantenimiento: Elemento

Matriz [10]

0* [0-17] Localice el significado del Elemento de mantenimiento en la
descripcion del par. 23-10 Elemento mantenimiento preventi-
vo.

18-01 Reg. mantenimiento: Accion

Matriz [10]

0* [0-7] Localice el significado del Elemento de mantenimiento en la
descripcién del par. 23-11 Accion de mantenimiento.

18-02 Reg. mantenimiento: Tiempo

Matriz [10]

0s.* [0-2.147.483.647 s.] Muestra cuando se ha producido el evento. Tiempo medido en
segundos desde el ultimo arranque.

18-03 Reg. mantenimiento: Fechay hora

Matriz [10]

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Muestra cuando se ha producido el evento.

-01 2099-12-01 23:59 ]

00:00%* iNOTA!
Esto requiere que la fecha y la hora se programen
en el par. 0-70
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El formato de fecha depende del ajuste del par. 0-71, Formato
de fecha, mientras que el formato de hora depende del ajuste
del par. 0-72 Formato de hora.

iNOTA!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentacion
de respaldo para la funcion de reloj, y la fecha y
hora ajustadas se reiniciaran al valor predetermi-
nado (2000-01-01 00:00) después de un apagon
a menos que esté instalado un modulo de reloj de
tiempo real con alimentacion de respaldo. En el
par. 0-79, Fallo reloj, es posible programar una
Advertencia para el caso de que el reloj no se haya
ajustado correctamente, p. €j., después de un
apagon. El ajuste incorrecto del reloj afectara a las
marcas temporales de los eventos de manteni-
miento.

2.17.2. 18-3* E/S analdgica

18-30 Entrada analdgica X42/1

Range: Funcion:

00.0* [-20.000 — +20.000] Lectura del valor de la senal aplicada al terminal X42/1 en la
tarjeta de E/S analdgica.
Las unidades del valor mostrado en el LCP corresponderan al
modo seleccionado en el par. 26-00, Modo terminal X/42-1.

18-31 Entrada analégica X42/3

Range: Funcioén:

00.0* [-20.000 — +20.000] Lectura del valor de la senal aplicada al terminal X42/3 en la
tarjeta de E/S analdgica.
Las unidades del valor mostrado en el LCP corresponderan el
modo seleccionado en el par. 26-01, Modo terminal X42/3.

18-32 Entrada analégica X42/5

Range: Funcion:

00.0* [-20.000 — +20.000] Lectura del valor de la sefial aplicada al terminal X42/5 en la
tarjeta de E/S analdgica.
Las unidades del valor mostrado en el LCP corresponderan el
modo seleccionado en el par. 26-02, Modo terminal X42/5.

18-33 Salida analégica X42/7

Range: Funcion:
00.0* [0 -30.000] Lectura del valor de la sefal aplicada al terminal X42/7 en la

tarjeta de E/S analdgica.
El valor mostrado refleja lo seleccionado en el par. 26-40.
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18-34 Salida analdgica X42/9

Range: Funcion:
00.0* [0 -30.000] Lectura del valor de la sefial aplicada al terminal X42/9 en la

tarjeta de E/S analdgica.
El valor mostrado refleja lo seleccionado en el par. 26-50.

18-35 Salida analdgica X42/11

Range: Funcién:

00.0* [0 -30.000] Lectura del valor de la sefial aplicada al terminal X42/11 en la
tarjeta de E/S analdgica.
El valor mostrado refleja lo seleccionado en el par. 26-60.
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Guia de programacion del convertidor de fre-

cuencia VLT® HVAC

2.18. Menu principal -FC en lazo cerrado - Grupo 20

2.18.1. 20-** FC lazo cerrado

2.18.2.

194

Este grupo de parametros se utiliza para configurar el controlador PID de lazo cerrado que controla

la frecuencia de salida de la unidad.

20-0* Realimentacion

Este grupo de parametros se utiliza para configurar la sefial de realimentacién para el controlador
PID de lazo cerrado del convertidor de frecuencia. Tanto si el convertidor estd en modo de lazo
cerrado o de lazo abierto, las sefales de realimentacién pueden mostrarse también en el display
del convertidor, utilizarse para controlar la salida analdgica de un convertidor y transmitirse me-
diante varios protocolos de comunicacion serie.

Consigna 1

Consigna

P 20-21

Consigna 2

P 20-22

Consigna 3

P 20-23

Consigna multiple min.
Consigna mltiple méax.

Fuente de realimentacion 1 onv. de Realimentacién 1
P 20-00 v

Fuente de realimentacion 2 onv. de Realimer 2
P 20-03 §

Fuente de realimentacion 3
P 20-06

onv. de.
realimentacion
P20-0

Realimentacién 3

Realimentacién

Solo realimentacién 1
Sélo realimentacion 2
Sélo realimentacién 3
Suma (1+2+3)
Diferencia (1-2)

——

‘\
!%
Promedio (1+2+3) Lo

Minimo (1]2]3)
Méximo (11213)

Funcién de realimentacion

P 20-20

20-00 Fuente realim. 1

Option:
(0]

(1]

[2] *
(3]

(4]

(7]

(8]
[9]
[10]
[100]

[101]

Sin funcion

Entrada analdgica 53
Entrada analdgica 54
Entrada de pulsos 29
Entrada de pulsos 33.
Entrada analdgica
X30/11

Entrada analdgica
X30/12

Entrada analdgica
X42/1

Entrada analdgica
X42/3

Realimentacion  de

bus 1
Realimentacion Bus 2

Funcion:
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[102] Realimentacion Bus 3 Pueden utilizarse hasta tres sefiales diferentes para proporcio-
nar la sefial de realimentacion al controlador PID del convertidor
de frecuencia.

Este parametro define qué entrada se utilizara como fuente de
la primera sefial de realimentacion.

Las entradas analdgicas X30/11 y X30/12 se refieren a entradas
de la tarjeta de E/S de propdsito general opcional.

iNOTA!

Si no se utiliza una realimentacién, su fuente debe ajustarse a Sin funcion [0]. El
parametro 20-10 determina como utilizara el controlador PID las tres posibles rea-
limentaciones.

20-01 Conversion de realimentacion 1

Option: Funcioén:

[0] * Lineal

[1] Raiz cuadrada

[2] Presion a temperatura Este parametro permite aplicar una funcion de conversion a la

realimentacion 1.
Lineal [0] no tiene efectos sobre la realimentacion.
Raiz cuadrada[1] se utiliza normalmente cuando se usa un sen-
sor de presion para proporcionar realimentacion de caudal (
(caudal o« « presion) ).
De presion a temperatura 24] se utiliza en aplicaciones de com-
presor para proporcionar realimentacion de temperatura utili-
zando un sensor de presidn. La temperatura del refrigerante se
calcula utilizando la siguiente formula:
A2
(/n(Pe +1) — A1)
A3 son constantes especificas del refrigerante. El refrigerante
debe seleccionarse en el parametro 20-20. Los parametros
20-21 a 20-23 permiten introducir los valores de A1, A2 y A3
para un refrigerante que no esté incluido en la lista del para-
metro 20-20.

Temperatura = — A3 , donde A1, A2y

20-02 Unidad de fuente de realimentacion 1

Option: Funcion:
[0] Ninguno

[11* %

[5] PPM
[10] 1/min
[11] RPM
[12] Pulso/s
[20] I/s

[21] [/min
[22] I/h

[23] m3/s
[24] m3/min
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[25]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[40]
[41]
[45]
[60]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]
[80]
[120]
[121]
[122]
[123]
[124]
[125]
[126]
[127]
[130]
[131]
[132]
[140]
[141]
[145]
[160]
[170]
[171]
[172]
[173]
[180]

196

m3/h
kg/s
kg/min
kg/h
t/min
t/h

m/s
m/min
m

°C
mbar
bar

Pa

kPa

m WG
kw
GPM
gal/s
gal/min
gal/h
CFM
pies 3 /s
pies3 /min
pies? /h
Ib/s
Ib/min
Ib/h
pies/s
pies/m
ft

“F

psi
Ib/pulg 2
pulg WG
pies WG
HP

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC

Este parametro determina la unidad que utiliza esta fuente de
realimentacion, antes de aplicar la conversion del par. 20-01,
Conversion realimentacion 1. Esta unidad no es utilizada por el
controlador PID. Es utilizada sélo con fines de visualizacion y
control.

iNOTA!

Este parametro solo esta disponible cuando se
utiliza la conversién de realimentacion "Presion a
temperatura".
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20-03 Fuente de realimentacion 2

Option: Funcion:
Consulte Fuente realimentacion 1, par. 20-00 para ver los de-
talles.

20-04 Conversion de realimentacion 2

Option: Funcion:
Consulte Conversion realimentacion 1, par. 20-01 para ver los
detalles.

20-05 Unidad de fuente de realimentacién 2
Option: Funcioén:

Consulte Unidad de fuente de realimentacion 1, par. 20-02 para
ver los detalles.

20-06 Fuente de realimentaciéon 3

Option: Funcion:

Consulte Fuente realimentacion 1, par. 20-00 para ver los de-
talles.

20-07 Conversion de realimentacion 3

Option: Funcion:
Consulte Conversion realimentacion 1, par. 20-01 para ver los
detalles.

20-08 Unidad de fuente de realimentacion 3

Option: Funcién:
Consulte Unidad de fuente de realimentacion 1, par. 20-02 para
ver los detalles.

20-12 ReferenciaZ/Unidad Realimentacion

Option: Funcioén:
[0] Ninguno

[11* %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] RPM

[12] Pulso/s

[20] I/s

[21] I/min
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[22] I/h

[24] m3/min

[30]  kg/s

[32]  kg/h

[34] t/h

[41] m/min

[60] °C

[71] bar

[73]  kPa

[80] kW

[121] gal/s

[123] gal/h

[125] pies3 /s

[127] pies? /h

[131]  Ib/min

[140] pies/s

[145] ft

[170] psi

[172] pulg WG

[180] HP Este parametro determina la unidad que se utiliza para la con-
signa de referencia y realimentacién que el controlador PID
utilizara para controlar la frecuencia de salida del convertidor de
frecuencia.
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2.18.3. 20-2* Realimentacién y consigna

Este grupo de pardmetros se utiliza para determinar cdmo usara el controlador PID del convertidor
de frecuencia las tres posibles sefales de realimentacidn para controlar la frecuencia de salida del
mismo. Este grupo se utiliza también para almacenar las tres referencias de consigna internas.

20-20 Funcién de realimentacion

Option: Funcioén:

[0] Suma

[1] Diferencia

[2] Media

[3]* Minima

[4] Maxima

[5] Multiconsigna min.

[6] Multiconsigna max.  Este parametro determina como seran utilizadas las tres posi-

bles realimentaciones para controlar la frecuencia de salida del
convertidor de frecuencia.

iNOTA!

Las realimentaciones no utilizadas deben ajustar-
se a "Sin funcidén" en su parametro de fuente de
realimentacion: 20-00, 20-03 o 20-06.

La realimentacion resultante de la funcién seleccionada en el
par. 20-20 sera utilizada por el controlador PID para controlar
la frecuencia de salida del convertidor. Esta realimentacién tam-
bién puede mostrarse en el display del convertidor, utilizarse
para controlar la salida analdgica de un convertidor y transmi-
tirse mediante varios protocolos de comunicacién serie.

El convertidor puede configurarse para gestionar aplicaciones
multizona. Se contemplan dos aplicaciones multizona diferen-
tes:

. Multizona, consigna Unica
. Multizona, multiconsigna
La diferencia entre ambas se ilustra en los siguientes ejemplos:

Ejemplo 1 - Multizona, consigna Unica

En un edificio de oficinas, un sistema HVAC VAV (volumen de
aire variable) debe asegurar una presion minima en determina-
das cajas VAV. Debido a las pérdidas variables de presion en
cada conducto, no se puede dar por hecho que la presion en
cada caja VAV sea la misma. La presion minima necesaria es la
misma para todas las cajas VAV. Este método de control se
puede configurar ajustando la Funcion de realimentacion, par.
20-20 a la opcion [3], Minimo, e introduciendo la presion de-
seada en el par. 20-21. El controlador PID aumentara la veloci-
dad del ventilador si cualquiera de las realimentaciones esta por
debajo de la consigna, y disminuira la velocidad del ventilador
si todas las realimentaciones estan por encima de la misma.
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130835310

FC 102

ol

Amortiguador Ventilador de Caja

suministro de VAV
/
SE ®W & &\
\ obina de Can
refrigeracién/ VAV
calefaccion

Amortiguador
9 N4 ® . Zona 3

Ventilador de Caja
retorno de aire VAV

[9)

Amortiguador

Ejemplo 2 - Multizona, multiconsigna

El ejemplo anterior puede utilizarse para ilustrar el uso del con-
trol multizona, multiconsigna. Si las zonas requieren diferentes
presiones en cada caja VAV, cada consigna puede especificarse
en los par. 20-21, 20-22 y 20-23. Seleccionando Multiconsigna
min., [5], en el par. 20-20, Funcion realimentacion, el controla-
dor PID aumentara la velocidad del ventilador si alguna de las
realimentaciones esta por debajo de su consigna, y disminuira
la velocidad del ventilador si todas las realimentaciones estan
por encima de sus respectivas consignas.

Suma [0] ajusta el controlador PID para utilizar como realimen-
tacion la suma de Realimentacion 1, Realimentacion 2 y Reali-
mentacion 3.

iNOTA!
Las realimentaciones no utilizadas deben ajustar-
se a Sin funcion en los par. 20-00, 20-03 6 20-06.

La suma de Consigna 1 y de las otras referencias que estén ac-
tivadas (ver grupo de par. 3-1*), se utilizaran como referencia
de consigna del controlador PID.

Diferencia [1] ajusta el controlador PID para que utilice como
referencia la diferencia entre Realimentacion 1 y Realimentacion
2. Realimentacién 3 no se utiliza en esta seleccion. Sélo se utiliza
la consigna 1. La suma de Consigna 1 y de las otras referencias
que estén activadas (ver grupo de par. 3-1%), se utilizaran como
referencia de consigna del controlador PID.

Media [2] ajusta el controlador PID para que utilice como rea-
limentacién la media de Realimentacién 1, Realimentacién 2 y
Realimentacion 3.

iNOTAI

Las realimentaciones no utilizadas deben ajustar-
se a Sin funcion en los par. 20-00, 20-03 6 20-06.
La suma de Consigna 1 y de las otras referencias
que estén activadas (ver grupo de par. 3-1*%), se
utilizardn como referencia de consigna del con-
trolador PID.

Minima [3] ajusta el controlador PID para que compare Reali-
mentacion 1, Realimentacion 2 y Realimentacién 3 y utilice
como realimentacion el menor valor de los tres.
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iNOTA!

Las realimentaciones no utilizadas deben ajustar-
se a Sin funcion en los par. 20-00, 20-03 6 20-06.
Sdlo se utiliza la consigna 1. La suma de Consigna
1 y de las otras referencias que estén activadas
(ver grupo de par. 3-1*), se utilizaran como refe-

rencia de consigna del controlador PID.

Maxima [4] ajusta el controlador PID para que compare Reali-
mentacion 1, Realimentacion 2 y Realimentacion 3 y utilice
como realimentacion el mayor valor de los tres.

iNOTA!
Las realimentaciones no utilizadas deben ajustar-
se a Sin funcion en los par. 20-00, 20-03 6 20-06.

Sdlo se utiliza la consigna 1. La suma de Consigna 1 y de las
otras referencias que estén activadas (ver grupo de par. 3-1%),
se utilizaran como referencia de consigna del controlador PID.

Multiconsigna min. [5] ajusta el controlador PID para que cal-
cule la diferencia entre Realimentacion 1 y Consigna 1, Reali-
mentacion 2 y Consigna 2, y Realimentacion 3 y Consigna 3.
Utilizara el par realimentacion/consigna en el que la realimen-
tacién esté mas alejada, por debajo, de su correspondiente
referencia de consigna. Si todas las sefiales de realimentacion
estan por encima de sus correspondientes consignas, el con-
trolador PID utilizara el par realimentacidén/consigna en el que
la diferencia entre ambas sea la menor.

iNOTA!

Si solo se utilizan dos senales de realimentacion,
la que no se utilice debe ajustarse a Sin funcion
en los par. 20-00, 20-03 6 20-06. Tenga en cuenta
que cada referencia de consigna sera la suma del
valor de su respectivo parametro (20-11, 20-12 y
20-13) y las demas referencias que estén activa-
das (ver grupo de par. 3-1*).

Multiconsigna max. [6] ajusta el controlador PID para que cal-
cule la diferencia entre Realimentacion 1 y Consigna 1, Reali-
mentacion 2 y Consigna 2, y Realimentacion 3 y Consigna 3.
Utilizara el par realimentacion/consigna en el que la realimen-
tacion esté mas alejada, por encima, de su correspondiente
referencia de consigna. Si todas las sefiales de realimentacion
estan por debajo de sus correspondientes consignas, el contro-
lador PID utilizara el par realimentacion/consigna en el que la
diferencia entre ambas sea la menor.
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iNOTA!

Si solo se utilizan dos sefiales de realimentacion,
la que no se utilice debe ajustarse a Sin funcion
en los par. 20-00, 20-03 6 20-06. Tenga en cuenta
que cada referencia de consigna sera la suma del
valor de su respectivo parametro (20-21, 20-22 y
20-23) y las demas referencias que estén activa-
das (ver grupo de par. 3-1%).

20-21 Valor de consigna 1

Range: Funcioén:
0.000* [Refwin par. 3-02 - Elvalor de consigna 1 se utiliza en el modo de lazo cerrado para
Refmax par. 3-03 UNI- introducir una referencia de consigna utilizada por el controlador
DAD (del par. 20-12)] PID del convertidor de frecuencia. Consulte la descripcion del
parametro 20-20 Funcion de realimentacion.

iNOTA!

La referencia de consigna introducida aqui se afia-
de a las demas referencias que estén activadas
(ver grupo par. 3-1%).

20-22 Valor de consigna 2

Range: Funcion:
0.000* [Refmin - Refmax UNI- El valor de consigna 2 se utiliza en modo de lazo cerrado para
DAD (del par. 20-12)] introducir una referencia de consigna que pueda ser utilizada
por el controlador PID del convertidor de frecuencia. Consulte
la descripcion del parametro 20-20 Funcion de realimentacion.

iNOTA!

La referencia de consigna introducida aqui se afia-
de a las demas referencias que estén activadas
(ver grupo par. 3-1%)

20-23 Valor de consigna 3

Range: Funcion:
0.000* [Refmin - Refuax UNI- El valor de consigna 3 se utiliza en modo de lazo cerrado para
DAD (del par. 20-12)] introducir una referencia de consigna que pueda ser utilizada
por el controlador PID del convertidor de frecuencia. Consulte
la descripcion del par. 20-20 Funcion realimentacion.

iNOTA!

La referencia de consigna introducida aqui se afa-
de a las demas referencias que estén activadas
(ver grupo par. 3-1%)
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2.18.4. 20-3* Conv. realim. av.

En aplicaciones de compresores para aire acondicionado, a menudo resulta Util controlar el sistema
basandose en la temperatura del refrigerante. No obstante, generalmente es mas conveniente
medir directamente su presion. Este grupo de parametros permite al controlador PID del conver-
tidor de frecuencia la conversion de mediciones de presion de refrigerante en valores de tempe-
ratura.

20-30 Refrigerante

Option: Funcion:

[0]* R22

[1] R134a

[2] R404a

[3] R407c

[4] R410a

[5] R502

[6] R744

[7] Definido por el usua- Seleccione el refrigerante utilizado en la aplicacion de compre-
rio sor. Este parametro debe especificarse correctamente para que

la conversion de presion en temperatura sea precisa. Si el re-
frigerante utilizado no aparece entre las opciones [0] a [6],
seleccione Definido por usuario [7] A continuacion, use los par.
20-31, 20-32 y 20-33 para proporcionar Al, A2 y A3 para la
siguiente ecuacion:

A2

(/In(Pe + 1) — A1) - A8

Temperatura =

20-31 Refriger. def. por usuario Al

Range: Funcién:
10%* [8 - 12] Utilice este parametro para introducir el valor del coeficiente Al
cuando el par. 20-30 esta ajustado a Definido por usuario [7]

20-32 Refriger. def. por usuario A2

Range: Funcioén:

-2250% [- -- ilice este parametro para introducir el valor del coeficiente
* [-3000 - -1500] Utili t amet introducir el valor del coeficiente A2
cuando el par. 20-30 esta ajustado a Definido por usuario [7].

20-33 Refriger. def. por usuario A3

Range: Funcion:
250*%  [200 - 300] Utilice este parametro para introducir el valor del coeficiente A3
cuando el par. 20-30 esta ajustado a Definido por usuario [7].
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2.18.5. 20-7* Ajuste automatico del PID

El control PID de lazo cerrado del convertidor de frecuencia (parametros 20-**, FC en Lazo ce-
rrado), puede ajustarse automaticamente, simplificando la puesta en marcha y ahorrando tiempo,
a la vez que asegura un ajuste preciso del control PID. Para utilizar el ajuste automatico es ne-
cesario que el convertidor de frecuencia esté configurado para lazo cerrado en el par. 1-00 Modo
de configuracién.

Para reaccionar ante los mensajes que se producen durante la secuencia de ajuste automatico,
debe utilizarse un Panel de control local (LCP) gréfico.

Al activar el ajuste automatico en el par. 20-75, el convertidor de frecuencia se pone en modo de
ajuste automatico. El LCP dirige entonces al usuario mediante instrucciones en la pantalla.

El ventilador o la bomba se arrancan pulsando [Auto On] en el LCP y aplicando una sefal de
arranque. La velocidad se ajusta manualmente pulsando las teclas de navegacion [A] o [ V] del
LCP, a un nivel en el que la realimentacion esté prdxima al valor de consigna del sistema.

iNOTAI

Cuando se ajusta manualmente la velocidad del motor, no es posible poner el motor
a la maxima o minima velocidad, ya que es necesario cambiar la velocidad del motor
de forma escalonada durante el ajuste automatico.

El ajuste automatico del PID funciona introduciendo cambios escalonados mientras opera en un
estado estable, y monitorizando entonces la realimentacion. De la respuesta de la realimentacion,
se calculan los valores necesarios para el par. 20-93, Ganancia proporcional, y el par. 20-94,
Tiempo integral. El par. 20-95, Ganancia diferencial, se pone a cero. El par. 20-81,control PID
normal/inverso, se determina durante el proceso de ajuste automatico.

Estos valores calculados se presentan en el LCP y el usuario puede decidir si los acepta o no. Una
vez aceptados, los valores se escriben en los parametros relevantes y el modo de ajuste auto-
matico se desactiva en el par. 20-75. Dependiendo del sistema que se esté controlando, el tiempo
requerido para al ajuste automatico puede ser de varios minutos.

20-70 Tipo de lazo cerrado

Option: Funcion:

[0]* Auto

[1] Presion rapida

[2] Presion lenta

[3] Temperatura rapida

[4] Temperatura lenta Este parametro define la respuesta de la aplicacién. El modo

predeterminado deberia ser suficiente para la mayoria de las
aplicaciones. Si se conoce la respuesta en velocidad de la apli-
cacién, puede seleccionarse aqui. Sin embargo, es preferible
seleccionar una velocidad lenta mas que una rapida, ya que si
se selecciona un ajuste rapido, puede que el ajuste automatico
no sea capaz de detectar un estado estable antes de comenzar
a registrar datos, conduciendo a ajustes errdneos. El ajuste no
tiene impacto en el valor de los parametros ajustados, y se uti-
liza sélo para la secuencia de ajuste automatico.
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[0] * Normal Ajuste normal de este parametro, adecuado para control de
presion en sistemas de ventiladores

[1] Rapido Ajuste rapido que se utiliza generalmente en sistemas de bom-
beo, en los que es necesaria una respuesta mas rapida del
controlador.

20-72 Cambio de salida PID

Range: Funcion:

0.10* [0.01 - 0.50] Este parametro establece la magnitud del escalon de cambio
durante el ajuste automatico. El valor es un porcentaje de la
velocidad maxima. Por ejemplo, si la maxima frecuencia de sa-
lida en los par. 4-13/4-14, Limite alto de velocidad del motor ,
se establece a 50 Hz, 0,10 sera el 10% de 50 Hz, que es 5 Hz.
Este parametro debe ajustarse a un valor que resulte en cam-
bios de la realimentacién entre un 10% y un 20% para la mayor
precision del ajuste automatico.

20-73 Nivel minimo de realim.

Range: Funcioén:

0,000 [999.999,999 - Valor Se debe introducir aqui el minimo nivel permitido de realimen-
unida- del par. 20-74] tacion, en unidades de usuario, como se define en el par. 20-12.
des de Si el nivel cae por debajo del par. 20-73, el ajuste automatico
usua- se cancela y se mostrara un mensaje de error en el LCP.

rio*

20-74 Nivel maximo de realim.

Range: Funcion:

0,000 [Valor del par. 20-73 - Debe introducirse aqui el maximo valor permitido de la reali-
unida- 999.999,999] mentacion, en unidades de usuario, como se define en el par.
des de 20-12. Si el nivel excede el valor del par. 20-74, se cancela el
usua- ajuste automatico y se muestra un mensaje de error en el LCP.
rio*

20-79 Ajuste automatico del PID

Option: Funcion:
[0] * Desactivado
[1] Activado Este parametro arranca la secuencia de ajuste automatico del

PID. Una vez que el ajuste automatico se ha completado con
éxito, y los ajustes han sido aceptados o rechazados por el
usuario, pulsando los botones [OK] o [Cancel] al final del ajuste
automatico, este parametro se pone a [0] Desactivado.
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2.18.6. 20-8* Ajustes basicos

206

Este grupo de parametros se utiliza para configurar el funcionamiento basico del controlador PID
del convertidor de frecuencia, incluida la respuesta ante un valor de la realimentacion que esté
por encima o por debajo del valor de consigna, la velocidad a la que comienza a funcionar y cuando
indicara que el sistema ha alcanzado el valor de consigna.

20-81 Control PID normal/inverso

Option: Funcion:
[0]*  Normal

[1] Inverso Normal [0] produce que la frecuencia de salida del convertidor
de frecuencia disminuya cuando la realimentacion es mayor que
la referencia de consigna. Esto es lo normal para aplicaciones
de bombeo y de ventilacion con presion controlada.

Inversa [1] produce que la frecuencia de salida del convertidor
de frecuencia aumente cuando la realimentacion es mayor que
la referencia de consigna. Esto es lo normal en aplicaciones de
refrigeracion controladas por temperatura, tales como torres de
refrigeracion.

20-82 Veloc. arranque PID [RPM]

Range: Funcion:

o* [0 - 6..000 RPM] Cuando el convertidor de frecuencia se arranca por primera vez,
acelera hasta esta velocidad de salida en modo de lazo abierto,
siguiendo el tiempo de aceleracion activo. Cuando se alcance la
velocidad de salida programada aqui, el convertidor de frecuen-
cia cambiara automaticamente a modo de lazo cerrado vy el
controlador PID comenzara a funcionar. Esto es Util en aplica-
ciones en las que la carga manejada debe primero acelerarse
rapidamente hasta una velocidad minima cuando se arranca.

iNOTA!
Este parametro solo sera visible si el par. 0-02 esta
ajustado a [0], RPM.

20-83 Velocidad arranque PID [Hz]

Range: Funcioén:

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] Cuando el convertidor de frecuencia se arranca por primera vez,
acelera hasta esta frecuencia de salida en modo de lazo abierto,
siguiendo el tiempo de aceleracion activo. Cuando se alcance la
frecuencia de salida programada aqui, el convertidor de fre-
cuencia cambiara automaticamente a modo de lazo cerrado y el
controlador PID comenzara a funcionar. Esto es (til en aplica-
ciones en las que la carga manejada debe primero acelerarse
rapidamente hasta una velocidad minima cuando se arranca.
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iNOTA!
Este parametro sélo sera visible si el par. 0-02 esta
ajustado a [1], Hz.

20-84 Ancho de banda En Referencia

Range: Funcioén:

5%* [0 -200%] Cuando la diferencia entre la realimentacion y la referencia de
consigna es menor que el valor de este parametro, el display
del convertidor de frecuencia mostrara "Funcionando en refe-
rencia". Este estado puede ser comunicado de forma externa
programando la funcion de una salida digital para Func. en re-
ferencia/sin advert, [8]. Ademas, para comunicaciones serie, el
bit de estado En Referencia del codigo de estado del convertidor
de frecuencia estara activado (1).

El Ancho de banda En referencia se calcula como un porcentaje
de la referencia de consigna.

2.18.7. 20-9* Controlador PID

Este grupo proporciona la capacidad de ajustar manualmente este controlador PID. Ajustando los
parametros del controlador PID puede mejorarse el rendimiento del control. Consulte las indica-
ciones para el ajuste de los parametros del controlador PID en la Guia de diserio del convertidor
de frecuencia VLT® HVAGC, MG,11.Bx.yy, seccion PID.

20-91 Saturacién de PID

Option: Funcion:
[0] Apagado
[11* On Si [1] impide que el controlador PID integre (anada) el error

entre la realimentacién y la referencia de consigna si no es po-
sible ajustar la frecuencia de salida del convertidor de frecuencia
para corregir el error. Esto puede suceder cuando el convertidor
de frecuencia ha alcanzado su frecuencia de salida maxima o
minima, o cuando esta detenido.

No [0] hace que el controlador PID continte integrando (afia-
diendo) el error entre la realimentacion vy la referencia de con-
signa, incluso aunque el convertidor de frecuencia no pueda
ajustar su frecuencia de salida para corregir dicho error. En este
caso, el tiempo integral del controlador PID puede hacerse muy
grande. Cuando el controlador PID puede controlar de nuevo la
frecuencia de salida del convertidor de frecuencia, es posible
que, inicialmente, intente realizar un cambio grande en la fre-
cuencia de salida. Esto, normalmente, debe evitarse.
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20-93 Ganancia proporcional de PID

Range: Funcion:
0.50* [0,00 = Desactivado - Este parametro ajusta la salida del controlador PID del conver-
10,00] tidor de frecuencia en base al error entre la realimentacion y la

referencia de consigna. Se obtiene una rapida respuesta del
controlador PID cuando este valor es grande. No obstante, si se
utiliza un valor demasiado grande, la frecuencia de salida del
convertidor de frecuencia puede volverse inestable.

20-94 Tiempo de integral de PID

Range: Funcion:
20,00 s*[0,01 - 10.000,00 = El integrador afiade tiempo (integra) el error entre la realimen-
No s] tacion y la referencia de consigna. Esto es necesario para ase-

gurar que el error se aproxima a cero. Se obtiene un ajuste
rapido de la velocidad del convertidor cuando este valor es pe-
queno. No obstante, si se utiliza un valor demasiado pequefio,
la frecuencia de salida del convertidor puede volverse inestable.

20-95 Tiempo diferencial de PID

Range: Funcioén:

0,0 s* [0,00 = No - 10,00 s] El diferenciador controla el indice de cambio de la realimenta-
cion. Si la realimentacion cambia de forma rapida, ajustara la
salida del controlador PID para reducir el indice de cambio de la
realimentacion. Se obtiene una rapida respuesta del controlador
PID cuando este valor es grande. No obstante, si se utiliza un
valor demasiado grande, la frecuencia de salida del convertidor
de frecuencia puede volverse inestable.

El tiempo diferencial es Util en situaciones en las que se necesita
una respuesta extremadamente rapida del convertidor y un
control preciso de la velocidad. Puede ser dificil ajustar esto para
conseguir un control adecuado del sistema. El tiempo diferencial
no se utiliza habitualmente en aplicaciones HVAC. Por lo tanto,
normalmente es mejor dejar este parametro en 0 u OFF.

20-96 Limite ganancia dif. PID

Range: Funcioén:

5.0% [1.0 - 50.0] El diferenciador de un controlador PID responde al indice de
cambio de la realimentacion. Como resultado, un cambio brusco
de la realimentacion puede hacer que el diferenciador realice un
cambio muy grande en la salida del controlador PID. Este pa-
rametro limita el efecto maximo que puede producir el diferen-
ciador del controlador PID. Un valor mas pequeiio reduce el
efecto maximo del diferenciador del controlador PID.

Este parametro sélo esta activo cuando el par. 20-95 no esta
ajustado a No (0 s).
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2.19. Menu Principal - Lazo cerrado ampliado - FC 100 -

2.19.1.

2.19.2.

Grupo 21

21-** Lazo cerrado ext.

El FC102 ofrece 3 controladores PID de lazo cerrado ampliado, adicionalmente al controlador PID.
Estos pueden configurarse independientemente para controlar actuadores externos (valvulas,
amortiguadores, etc.) o bien utilizarse conjuntamente con el controlador PID interno para mejorar
las respuestas dindmicas a los cambios de consignas o a las alteraciones de carga.

Los controladores PID de lazo cerrado ampliado pueden interconectarse o conectarse con el con-
trolador PID de lazo cerrado para formar una configuraciéon de doble lazo.

Si se va a controlar un dispositivo modulador (p. €j., un motor de valvula), éste debe ser un servo
de posicién con electrénica integrada que acepte una sefial de control de 0-10 V 6 0/4-20 mA. La
salida analdgica Terminal 42 o X30/8 (requiere una tarjeta opcional Médulo de I/O de propdsito
general MCB101) puede utilizarse con este fin, seleccionando una de las opciones [113]-[115]
[143-145] Lazo cerrado amp. 1-3, en el par. 6-50, Terminal 42 salida, o en el par. 6-60, Terminal
X30/8 salida.

21-0* Ajuste automatico del PID ampliado

Los controladores PID ampliados de lazo cerrado (par 21-* * , Lazo. cerrado amp.) pueden ser
ajustados automaticamente, simplificando la puesta en marcha y ahorrando tiempo, a la vez que
se asegura un ajuste preciso del control PID.

Para utilizar el ajuste automatico es necesario que el controlador ampliado PID relevante haya
sido configurado para la aplicacién.

Para reaccionar ante los mensajes que se producen durante la secuencia de ajuste automatico,
debe utilizarse un Panel de control local (LCP) grafico.

El par. 21-09, Activar ajuste automatico, coloca al controlador PID relevante en modo de ajuste
automatico. El LCP dirige entonces al usuario mediante instrucciones en la pantalla.

El ajuste automatico del PID funciona introduciendo cambios escalonados y monitorizando la rea-
limentacion. De la respuesta de la realimentacion, se calculan los valores necesarios para la
Ganancia proporcional del PID, par. 21-21 para LC AMP 1, par. 21-41 para LC AMP 2 y par. 21-61
para LC AMP 3, y la Constante de tiempo integral, par. 21-22 para LC AMP 1, par. 21-42 para LC
AMP 2 y par. 21-62 para LC AMP 3. El tiempo diferencial del PID, par. 21-23 para LC AMP 1, par.
21-43 para LC AMP 2 y par. 21-63 para LC AMP 3, se pone a 0 (cero). El modo Normal/Inverso,
par. 21-20 para LC AMP 1, par. 21-40 para LC AMP 2 y par. 21-60 para LC AMP 3 se determina
durante el proceso de ajuste automatico.

Estos valores calculados se presentan en el LCP y el usuario puede decidir si los acepta o no. Una
vez aceptados, los valores se escriben en los parametros relevantes y se desactiva el modo de
ajuste automatico del PID en el par. 21-09. Dependiendo del sistema que se esté controlando, el
tiempo requerido para el ajuste automatico del PID puede ser de varios minutos.

Debera utilizarse un filtro de entrada para eliminar el excesivo ruido del sensor de realimentacion
(grupo de parametros 6*, 5.5*% y 26*, Constante de tiempo del filtro xx/Constante de tiempo del
filtro de pulsos xx), antes de activar el ajuste automatico del PID.
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21-00 Tipo de lazo cerrado

Option: Funcion:
[0]* Auto

[1] Presion rapida

[2] Presion lenta

[3] Temperatura rapida

[4] Temperatura lenta

Este parametro define la respuesta de la aplicacion. El modo
predeterminado deberia ser suficiente para la mayoria de las
aplicaciones. Si se conoce la velocidad correspondiente a la apli-
cacion, puede seleccionarse aqui. Esto disminuira el tiempo
necesario para realizar al ajuste automatico del PID. El ajuste
no influye en el valor de los parametros ya ajustados, y se utiliza
solo para la secuencia de ajuste automatico del PID.

21-01 Respuesta del PID
Option: Funcioén:
[0]*  Normal

[1] Rapido Normal [0]: este valor del parametro es adecuado para control
de presion en sistemas de ventiladores, especialmente cuando
el sensor de presion puede estar a cierta distancia del ventila-
dor.

Répido [1]: ajuste utilizado generalmente en sistemas de bom-
beo, en donde es deseable una respuesta rapida de control.

21-02 Cambio de salida PID

Range: Funcion:

0.10% [0.01 - 0.50] Este parametro establece la magnitud de la variacion en escalén
de la salida del PID durante el ajuste automatico. El valor es un
porcentaje del intervalo completo de funcionamiento. Es decir,
si la tension de salida analdégica maxima se ajusta a 10V, 0,10
es el 10% de 10 V, lo que es igual a 1 V. Este pardmetro debe
ajustarse a un valor resultante en cambios de realimentacion de
entre un 10% y un 20% para obtener la mejor precision de
ajuste posible.

21-03 Nivel minimo de realim.

Range: Funcion:

-999.99 [-999.999,999 - Valor Debe introducirse aqui el nivel minimo de realimentacion per-
9,999 del par. 21-04] mitido, en unidades de usuario, como se define en el par. 21-10
Unida- para LC AMP 1, par. 21-30 para LC AMP 2 o par. 21-50 para LC
des de AMP 3. Si el nivel cae por debajo del par. 21-03, se cancela el
usua- ajuste automatico del PID y se mostrara un mensaje de error
rio* en el LCP.
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21-04 Nivel maximo de realim.

Range: Funcion:

999.999 [Valor del par. 21-03 - Se debe introducir aqui el maximo nivel de realimentacion per-
,999 999.999,999] mitido, en unidades de usuario, como se define en el parametro
unida- 21-10 para LC AMP 1, par. 21-30 para LC AMP 2 o par. 21-50
des de para LC AMP 3. Si el nivel excede el valor del parametro 21-04,
usua- se cancela el ajuste automatico del PID y se muestra un mensaje
rio* de error en el LCP.

21-05 Ajuste automatico del PID

Option: Funcion:
[0] * Desactivado

[1] PID 1 amp. activado

[2] PID 2 amp. activado

[3] PID 3 amp. activado Este parametro permite seleccionar uno de los controladores
ampliados PID y arranca el ajuste automatico para ese contro-
lador. Una vez que el ajuste automatico se ha completado con
éxito, y los ajustes han sido aceptados o rechazados por el
usuario, pulsando los botones [OK] o [Cancel] al final del ajuste
automatico, este parametro se pone a [0] Desactivado.

2.19.3. 21-1* Ref. lazo cerrado 1/Realimentacion

Configurar la referencia y la realimentacion del controlador de lazo cerrado ampliado 1.

FC102

Referencia
externa

P21-13

Controlador Se‘_ﬂal de

Consignal  de bucle salida
— o] cerrado P 6-50

P 21-15 ext. 1

Realimen-
tacion
P21-14

MCB101 Sefial de
salida

P 6-60

Option: Funcion:
[0] Ninguno

[1] %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] RPM

[12] Pulso/s

[20] I/s

[21] I/min
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[22] I/h

[24] m3/min

[30]  kg/s

[32]  kg/h

[34] t/h

[41] m/min

[60] °C

[71] bar

[73]  kPa

[80] kw

[121] gal/s

[123] gal/h

[125] pies3 /s

[127] pies? /h

[131]  Ib/min

[140] pies/s

[145] ft

[170] psi

[172] pulg WG

[180] HP Seleccionar la unidad para la referencia y la realimentacion.

21-11 Referencia minima 1 Amp.
Range: Funcion:

0,000 [-999999,999 - Seleccionar el minimo para el controlador de lazo cerrado 1.
ExtPID1 999999,999
Unit*  ExtPID1Unit]
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21-12 Referencia maxima 1 Amp.

Range: Funcion:
100,000 [Par. 21-11 - Seleccionar el maximo para el controlador de lazo cerrado 1.

ExtPID1 999999,999
Unit*  ExtPID1Unit]

21-13 Fuente referencia 1 Amp.

Option: Funcion:
[0]*  Sin funcidn

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54

[7] Entrada de frecuencia
29

[8] Entrada de frecuencia
33

[20] Potenciom. digital

[21] Entrada analdgica
X30/11

[22] Entrada analdgica
X30/12

[23] Entrada  analdgica
X42/1

[24] Entrada analdgica
X42/3

[25] Entrada analdgica
X42/5

[30] Lazo cerrado 1 ext.
[31] Lazo cerrado 2 ext.

[32] Lazo cerrado 3 ext.  Este parametro define qué entrada del convertidor de frecuen-
cia se tratara como fuente de la sefal de referencia para el
controlador de lazo cerrado 1. La entrada analdgica X30/11 vy la
entrada analdgica X30/12 hacen referencia a entradas de la E/
S de proposito general.

21-14 Fuente realim. 1 Amp.

Option: Funcioén:
[0]*  Sin funcidn

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54

[3] Entrada de frecuencia
29

[4] Entrada de frecuencia
33

[7] Entrada  analdgica
X30/11

[8] Entrada analdgica
X30/12
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[9] Entrada  analdgica
X42/1

[10] Entrada analdgica
X42/3

[100] Realimentacion Bus 1
[101] Realimentacion Bus 2

[102] Realimentacion Bus 3 Este parametro define qué entrada del convertidor de frecuen-
cia se tratara como fuente de la sefial de realimentacion para el
controlador de lazo cerrado 1. La entrada analdgica X30/11 y la
entrada analdgica X30/12 hacen referencia a entradas de la E/
S de proposito general.

21-15 Consigna 1 Amp.

Range: Funcion:
0,000 [-999999,999 - El valor de consigna se utiliza en lazo cerrado como referencia
ExtPID1 999999,999 para comparar valores de realimentacion.

Unit*  ExtPID1Unit]

21-17 Referencia 1 Amp. [Unidad]

Range: Funcioén:
0,000 [-999999,999 - Lectura del valor de referencia para el controlador de lazo ce-
ExtPID1 999999,999 rrado 1.

Unit*  ExtPID1Unit]

21-18 Realim. 1 Amp. [Unidad]

Range: Funcion:
0,000 [-999999,999 - Lectura del valor de realimentacion para el controlador de lazo
ExtPID1 999999,999 cerrado 1.

Unit*  ExtPID1Unit]

21-19 Salida 1 Amp. [%6]

Range: Funcion:
0%* [0-100%] Lectura del valor de salida para el controlador de lazo cerrado
1.

2.19.4. 21-2* PID lazo cerrado 1

Configurar el controlador PID de lazo cerrado 1.

21-20 Control normal/inverso 1 Amp.

Option: Funcion:

[0]* Normal

[1] Inverso Seleccione NMormal[0] si la salida debe reducirse cuando la rea-
limentacion es mayor que la referencia.

Seleccione Inverso [1] si la salida debe aumentarse cuando la
realimentacion es mayor que la referencia.
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21-21 Ganancia proporcional 1 Amp.
Range: Funcion:
0.01* [0,00 = No - 10,00 s] La ganancia proporcional indica el nimero de veces que debe

aplicarse el error entre el valor de consigna y la sefial de reali-
mentacion.

21-22 Tiempo integral 1 Amp.

Range: Funcién:
10.000, [0,01 - 10.000,00 = El integrador proporciona un incremento de la ganancia a un
00s* Nos] error constante entre la consigna y la sefial de realimentacion.

El tiempo de integral es el periodo de tiempo que necesita la
integral para alcanzar una ganancia igual a la ganancia propor-
cional.

21-23 Tiempo diferencial amp. 1

Range: Funcioén:

0,00 s* [0,00 = No - 10,00 s] El diferencial no reacciona a un error constante. Sélo propor-
ciona una ganancia cuando la realimentacién cambia. Cuanto
mas rapido cambia la realimentacion, mas fuerte es la ganancia
del diferenciador.

21-24 Limite ganancia dif. 1 amp.

Range: Funcion:

5.0% [1.0 - 50.0] Establece un limite para la ganancia diferencial (DG). La DG au-
mentara si se producen cambios rapidos. Limite la DG para

obtener una DG pura con cambios lentos y una DG constante
con cambios rapidos.

2.19.5. 21-3* Lazo cerrado 2 Ref./Real

Configurar la referencia y la realimentacion del controlador de lazo cerrado ampliado 2.

21-30 Ref./Unidad realim. 2 Amp.

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-10, Unidad ref./realimentacion amp. 1, para
mas detalles.

21-31 Referencia minima 2 Amp.

Option: Funcién:
Consulte el par. 21-11, Referencia minima amp. 1, para mas
detalles.

21-32 Referencia maxima 2 Amp.

Option: Funcioén:
Consulte el par. 21-12, Referencia maxima amp. 1, para mas
detalles.
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21-33 Fuente referencia 2 Amp.

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-13, Fuente de referencia amp. 1, para mas
detalles.

21-34 Fuente realim. 2 Amp.

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-14, Fuente de realimentacion amp. 1, para
mas detalles.

21-35 Consigna 2 Amp.

Option: Funcioén:
Consulte el par. 21-15, Valor de consigna amp. 1, para mas de-
talles.

21-37 Referencia 2 Amp. [Unidad]

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-17, Referencia amp. 1 [Unidad], para mas
detalles.

21-38 Realim. 2 Amp. [Unidad]
Option: Funcion:

Consulte el par. 21-18, Realimentacion amp. 1 [Unidad], para
mas detalles.

21-39 Salida 2 Amp. [%6]
Option: Funcion:
Consulte el par. 21-19, Salida amp. 1 [%], para mas detalles.

2.19.6. 21-4* PID lazo cerrado 2

Configurar el controlador PID de lazo cerrado 2

21-40 Control normal/inverso 2 Amp.
Option: Funcioén:

Consulte el par. 21-20, Control normal/inverso amp. 1, para mas
detalles.

21-41 Ganancia proporcional 2 Amp.

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-21, Ganancia proporcional amp. 1, para mas
detalles.
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21-42 Tiempo integral 2 Amp.

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-22, Tiempo integral amp. 1, para mas de-
talles.

21-43 Tiempo diferencial amp. 2

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-23, Tiempo diferencial amp. 1, para mas
detalles.

21-44 Limite ganancia dif. 2 amp.

Option: Funcioén:
Consulte el par. 21-24, Limite ganancia dif. amp. 1, para mas
detalles.

2.19.7. 21-5* Lazo cerrado 3 Ref./Real

Configurar la referencia y la realimentacion del controlador de lazo cerrado ampliado 3.

21-50 Unidad ref./realimentaciéon amp. 3

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-10, Unidad ref./realimentacion amp. 1, para
mas detalles

21-51 Referencia minima 3 Amp.

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-11, Referencia minima amp. 1, para mas
detalles.

21-52 Referencia maxima 3 Amp.

Option: Funcién:
Consulte el par. 21-12, Referencia maxima amp. 1, para mas
detalles.

21-53 Fuente referencia 3 Amp.

Option: Funcioén:

Consulte el par. 21-13, Fuente de referencia amp. 1, para mas
detalles.

21-54 Fuente realim. 3 Amp.

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-14, Fuente de realimentacion amp. 1, para
mas detalles.
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21-55 Consigna 3 Amp.

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-15, Valor de consigna amp. 1, para mas de-
talles.

21-57 Referencia 3 Amp. [Unidad]

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-17, Referencia amp. 1 [Unidad], para mas
detalles.

21-58 Realim. 3 Amp. [Unidad]

Option: Funcioén:
Consulte el par. 21-18, Realimentacion amp. 1 [Unidad], para
mas detalles.

21-59 Salida amp. 3 [26]
Option: Funcion:
Consulte el par. 21-19, Salida amp. 1 [%], para mas detalles.

2.19.8. 21-6* PID lazo cerrado 3

Configurar el controlador PID de lazo cerrado 3

21-60 Control normal/inverso 3 Amp.

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-20, Control normal/inverso amp. 1, para mas
detalles.

21-61 Ganancia proporcional 3 Amp.

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-21, Ganancia proporcional amp. 1, para mas
detalles.

21-62 Tiempo integral 3 Amp.
Option: Funcioén:

Consulte el par. 21-22, Tiempo integral amp. 1, para mas de-
talles.

21-63 Tiempo diferencial amp. 3

Option: Funcion:
Consulte el par. 21-23, Tiempo diferencial amp. 1, para mas
detalles.
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21-64 Limite ganancia dif. PID
Option: Funcion:

Véase par. 21-24, Limite Ganancia diff. amp. 1 para mas deta-
lles.
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2.20. Menu principal - Funciones de aplicacion - FC 200
- Grupo 22

Este grupo contiene los parametros usados para controlar las aplicaciones HVAC.

22-00 Temporizador de bloqueo externo

Range: Funcion:

0* [0 - 600 s] Sdlo es relevante si una de las entradas digitales del parametro
5-1* ha sido programada para Bloqueo externo [7]. El Tempo-
rizador de bloqueo externo introducird una demora después de
que la sefial haya sido eliminada de la entrada digital progra-
mada para el Bloqueo externo, antes de que la reaccion tenga
lugar.

2.20.1. 22-2* Deteccion falta de caudal

El convertidor de frecuencia VLT HVAC incluye funciones para detectar si las condiciones de carga
del sistema permiten que el motor sea detenido:

*Deteccion de baja potencia

*Deteccion de baja velocidad

Una de estas dos sefiales debe estar activa durante un tiempo establecido (Retardo sin caudal,
par. 22-24), antes de que se produzca la accion seleccionada. Posibles acciones a seleccionar (par.
22-23): Sin accion, Advertencia, Alarma, Modo reposo.

Deteccidn de falta de caudal:

Esta funcion se utiliza para detectar una situacién de falta de caudal en sistemas de bombeo en
los que todas las valvulas pueden cerrarse. Puede usarse tanto cuando estan controladas por el
controlador PI integrado del VLT HVAC como por un controlador PI externo. Debe programarse
la configuracién actual en el par. 1-00, Modo de configuracion.

Modo de configuracién para

- Controlador PI integrado: Lazo cerrado

- Controlador PI externo: Lazo abierto
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La Deteccion de falta de caudal se basa en la medida de la velocidad y la potencia. Para una
determinada velocidad, el convertidor de frecuencia calcula la potencia sin caudal.

Esta coherencia esta basada en el ajuste de dos conjuntos de velocidad con su potencia asociada
sin caudal. Controlando la potencia es posible detectar las condiciones de falta de caudal en sis-
temas con presién de succidn fluctuante, o si la bomba tiene una caracteristica plana en la zona
de baja velocidad.

Los dos conjuntos de datos deben basarse en medidas de la potencia realizadas aproximadamente
al 50% vy al 85% de la velocidad maxima, con las valvulas cerradas. Los datos se programan en
el par. 22-3*. También es posible ejecutar un Ajuste automatico de baja potencia (par. 22-20),
realizando el proceso de puesta en servicio paso a paso automaticamente y almacenando, también
automaticamente, los datos medidos. El convertidor de frecuencia debe ajustarse para Lazo abier-
to en el par. 1-00, Modo configuracion, cuando se lleve a cabo el Ajuste automatico (ver Puesta
a punto sin caudal, par. 22-3*).

Si se va a utilizar el controlador PI integrado, realice una puesta a punto sin caudal
. antes de ajustar los parametros del controlador PI.

Deteccién de baja velocidad:

Deteccion de baja velocidad proporciona una sefial si el motor esta funcionando con la velocidad
minima ajustada en el par. 4-11 6 4-12, Limite bajo veloc. motor. Las acciones son comunes con
deteccion de falta de caudal (no es posible la seleccion individual).

El uso de la deteccion de baja velocidad no esta limitado a sistemas sin caudal, sino que puede
ser utilizado en cualquier sistema en el que el funcionamiento a minima velocidad permita parar
el motor hasta que la carga requiera una velocidad mayor que la minima, como puede ser el caso
de sistemas con ventiladores y compresores.

I En sistemas de bombeo aseglrese de que la velocidad minima de los par. 4-11 6
4-12 se ha ajustado lo suficientemente alta para la deteccion, ya que la bomba puede
. funcionar a una velocidad bastante alta incluso con las valvulas cerradas.

Deteccién de bomba seca:

Deteccion de falta de caudal puede utilizarse también para detectar si la bomba esta funcionando
en seco (bajo consumo de energia-alta velocidad). Puede usarse tanto con el controlador PI in-
tegrado como con uno externo.

La condicién para la sefial de Bomba seca:

- Consumo de energia por debajo del nivel sin caudal

- Bomba funcionando a velocidad o a referencia maxima de lazo abierto, la que sea menor.

La sefial debe permanecer activa durante el tiempo ajustado (Retardo bomba seca par. 22-27),
antes de que se produzca la accién seleccionada.
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Posibles acciones a seleccionar (par. 22-26):
- Advertencia
- Alarma

La deteccion de falta de caudal debe estar activada (par. 22-23, Funcion falta de caudal) y activada
(par. 22-3*, Ajuste pot. falta de caudal).

22-20 Ajuste auto baja potencia

Option: Funcién:
[0] *  Apagado
[1] Activado Cuando esta ajustado a Activado, se activa una secuencia de

autoajuste, que fija automaticamente una velocidad de aprox.
el 50 y el 85% de la velocidad nominal del motor (par.
4-13/14, Limite alto veloc. motor). A estas dos velocidades, el
consumo de energia se mide y se guarda automaticamente.
Antes de activar Ajuste automatico:

1. Cierre la(s) valvula(s) para crear una condicion sin
caudal

2. El convertidor de frecuencia debe ajustarse a Lazo
abierto (par. 1-00, Modo configuracion).
Tenga presente que también es importante ajustar el
par. 1-03, Caracteristicas de par.

iNOTA!

El Ajuste automatico debe realizarse cuando el
sistema haya alcanzado la temperatura normal de
funcionamiento

iNOTA!

Es importante que el par. 4-13/14, Limite alto ve-
loc. motor, esté ajustado a la maxima velocidad
de funcionamiento del motor.

Es importante realizar el Ajuste automatico antes
de configurar el controlador PI integrado, porque
los ajustes se reiniciaran al cambiar de Lazo ce-
rrado a abierto en el par. 1-00, Modo configura-
cion.

iNOTA!

Realice la puesta a punto con los mismos ajustes
en Caracteristicas de par, par. 1-03 que para el
funcionamiento tras la puesta a punto.

22-21 Deteccion de baja potencia

Option: Funcioén:
[0] *  Desactivado
[1] Activado Si se selecciona Activado, debe realizarse la Deteccion de baja

potencia para ajustar los parametros del grupo 22-3* para un
funcionamiento adecuado.
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22-22 Deteccion baja velocidad

Option: Funcion:
[0] * Desactivado
[1] Activado Seleccione Activado para detectar cuando el motor funciona con

una velocidad como la ajustada en el par. 4-11 6 4-12, Limite
bajo veloc. motor.

22-23 Funcioén falta de caudal

Option: Funcién:
[0]* Apagado

[1] Modo reposo

[2] Advertencia

[3] Alarma Acciones comunes para deteccion de baja potencia y deteccion
de baja velocidad (no son posibles selecciones individuales).
Advertencia: mensajes en el display del Panel de control local
(si estd montado) y/o sefial a través de un relé o de una salida
digital.
Alarma: el convertidor de frecuencia se desconecta y el motor
permanece parado hasta el reinicio.

22-24 Retardo falta de caudal

Range: Funcion:

10 s*  [0-600 s] Ajustar el tiempo que Baja potencia/Baja velocidad deben per-
manecer detectadas para activar la sefial de ejecucion de ac-
ciones. Si la deteccion desaparece antes de transcurrir el
tiempo, el temporizador se reinicia.

22-26 Funcién bomba seca

Option: Funcion:
[0]* Apagado

[1] Advertencia

[2] Alarma Deteccion de potencia baja debe estar Activado (par. 22-21) y
realizandose (utilizando el par. 22-3*, Puesta a punto potencia
sin caudal, o el 22-20, Ajuste automatico) para poder utilizar
Deteccién de bomba en seco.

Advertencia: mensajes en el display del Panel de control local
(si esté montado) y/o sefial a través de un relé o de una salida
digital.

Alarma: el convertidor de frecuencia se desconecta y el motor
permanece parado hasta el reinicio.
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22-27 Retardo bomba seca

Range: Funcion:

60 s. - S efine cuanto tiempo debe estar activa la condicion de Bomba
*  [0-600 s] Defi anto ti debe est tiva | dicion de Bomb
seca antes de activar una advertencia o una alarma

2.20.2. 22-3* Puesta a punto potencia sin caudal

Secuencia de puesta a punto, si no se selecciona Ajuste automatico en el par. 22-20:
1. Cierre la valvula principal para detener el caudal

2. Haga funcionar el motor hasta que el sistema haya alcanzado la temperatura normal de
funcionamiento.

3. Pulse el botdn Hand On (Marcha local) en el Panel de control local y ajuste la velocidad
a aproximadamente el 85% de la velocidad nominal. Tome nota de la velocidad exacta

4, Lea el consumo de energia, mirando la energia real en la linea de datos del Panel de
control local o llamando al par. 16-10 6 16-11, Potencia, en el Menu principal. Anote la
lectura de datos de potencia

5.  Cambie la velocidad a aproximadamente el 50% de la nominal. Tome nota de la velocidad
exacta

6. Lea el consumo de energia, mirando la energia real en la linea de datos del Panel de
control local o llamando al par. 16-10 6 16-11, Potencia, en el Menu principal. Anote la
lectura de datos de potencia

7. Programe las velocidades utilizadas en los par. 22-32/22-33 y los par. 22-36/37
8. Programe los valores de potencia asociados en los par. 22-34/35 y par. 22-38/22-39

9. Vuelva a cambiar mediante Auto On o Off

iNOTA!
Ajuste el par. 1-03, Caracteristicas de par, antes de que tenga lugar el ajuste fino.

22-30 Potencia falta de caudal

Range: Funcion:
[Depende del tamano Lectura de la potencia sin caudal calculada a la velocidad actual.
de la potencia la de- Sila potencia cae al valor del display, el convertidor de frecuen-
teccion de la ausencia cia considerara la condicion como situacion Sin caudal.
de caudal]

22-31 Factor correccion potencia

Range: Funcion:

100% [1-400%] Realizar correcciones a la potencia calculada en la Deteccion de
falta de caudal (ver par. 22-30).
Si se detecta Falta de caudal el ajuste debe incrementarse por
encima del 100%. No obstante, si no se detecta Falta de caudal
el ajuste debe disminuirse.
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22-32 Veloc. baja [RPM]

Range: Funcion:

0 RPM [0,0 - par. 4-13 (Limi- Para ser utilizado si el par. 0-02, Unidad de velocidad del mo-

te alto veloc. motor)] tor; se ha ajustado a RPM (si se ha seleccionado Hz el parametro

no es visible).
Ajustar la velocidad utilizada para el nivel del 50%.
Esta funcion se utiliza para guardar valores necesarios para la
puesta a punto de la Deteccion de falta de caudal.

22-33 Veloc. baja [Hz]

Range: Funcién:

0 Hz* [0,0 - par. 4-14 (Limi- Para ser utilizado si el par. 0-02, Unidad de velocidad del mo-

te alto veloc. motor)] tor, se ha ajustado a Hz (si se ha seleccionado RPM el parametro

no es visible)
Ajustar la velocidad utilizada para el nivel del 50%.
La funcion se utiliza para guardar valores necesarios para la
puesta a punto de la Deteccidn de falta de caudal.

22-34 Potencia veloc. baja [kW]

Range: Funcioén:

0* [0,0 - par. 22-38] Para ser utilizado si el par. 0-03, Ajustes regionales, se ha ajus-
tado a Internacional (parametro no visible si se selecciona EE
uu).

Ajustar el consumo de energia al nivel de velocidad del 50%.
Esta funcion se utiliza para guardar valores necesarios para la
puesta a punto de la Deteccidn de falta de caudal.

22-35 Potencia velocidad baja [CV]

Range: Funcion:

0* [0,0 - Par. 22-39] Para ser utilizado si el par. 0-03, Ajustes regionales, se ha ajus-
tado a EE UU (parametro no visible si se selecciona Internacio-
nal).

Ajustar el consumo de energia al nivel de velocidad del 50%.
Esta funcidn se utiliza para guardar valores necesarios para la
puesta a punto de la Deteccion de falta de caudal.

22-36 Veloc. alta [RPM]

Range: Funcion:

0 RPM* [0,0 - par. 4-13 (Limi- Para ser utilizado si el par. 0-02, Unidad de velocidad del mo-

te alto veloc. motor)] tor; se ha ajustado a RPM (si se ha seleccionado Hz el parametro

no es visible).
Ajustar la velocidad utilizada para el nivel del 85%.
La funcion se utiliza para guardar valores necesarios para la
puesta a punto de la Deteccion de falta de caudal.
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22-37 Veloc. alta [HZz]

Range: Funcion:

0 Hz* [] Para ser utilizado si el par. 0-02, Unidad de velocidad del mo-
tor, se ha ajustado a Hz (si se ha seleccionado RPM el parametro
no es visible)

Ajustar la velocidad utilizada para el nivel del 85%.
La funcion se utiliza para guardar valores necesarios para la
puesta a punto de la Deteccion de falta de caudal.

22-38 Potencia veloc. alta [kW]

Range: Funcion:
0* [0,0 - Salida max. mo- Para ser utilizado si el par. 0-03, Ajustes regionales, se ha ajus-
tor] tado a Internacional (parametro no visible si se selecciona EE
uv).

Ajustar el consumo de energia al nivel de velocidad del 85%.
Esta funcion se utiliza para guardar valores necesarios para la
puesta a punto de la Deteccion de falta de caudal.

22-39 Potencia velocidad alta [CV]

Range: Funcioén:
0* [0,0 - Salida max. mo- Para ser utilizado si el par. 0-03, Ajustes regionales, se ha ajus-
tor] tado a EE UU (parametro no visible si se selecciona Internacio-
nal).

Ajustar el consumo de energia al nivel de velocidad del 85%.
Esta funcion se utiliza para guardar valores necesarios para la
puesta a punto de la Deteccidn de falta de caudal.

2.20.3. 22-4* Modo reposo

Si la carga del sistema permite la parada del motor y la carga es controlada, el motor puede ser
detenido activando la funcién Modo reposo. Este no es un comando de parada normal, sino que
desacelera el motor hasta 0 RPM y deja de alimentarlo. En Modo reposo se controlan algunas
condiciones para saber cuando se vuelve a aplicar carga al sistema.

El Modo reposo puede activarse tanto desde Deteccion falta de caudal/Deteccidon de velocidad
minima (debe programarse a través de los parametros para Deteccion falta de caudal, véase el
diagrama de sefial de caudal en el grupo de parametros 22-2*, Deteccion falta de caudal), como
mediante una sefal aplicada a una de las entradas digitales (debe programarse mediante los
parametros de configuracion de las entradas digitales, par. 5-1* seleccionando Modo reposo).
Para que se pueda utilizar un interruptor electromecanico de caudal para detectar la condicion de
falta de caudal y activar el modo reposo, la accion se realiza en el flanco de subida de la sefial
externa aplicada (de otra manera, el convertidor de frecuencia nunca saldria del modo reposo, ya
que la sefial estaria siempre conectada).

Si el par. 25-26, Desconex. si no hay caudal, esta ajustado a Activado (consulte la Guia de pro-
gramacion del convertidor VLT ® HVAC, MG.11.Cx.yy), la activacion del Modo reposo aplicara un
comando al controlador en cascada (si esta activado) para comenzar la desconexion por etapas
de las bombas secundarias (de velocidad fija) antes de detener la bomba guia (de velocidad va-
riable).

Al entrar en Modo reposo, la linea inferior de estado del Panel de control local muestra Modo
reposo.
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Consulte también el gréfico de sefial de caudal en la seccidn 22-2* Deteccion de falta de caudal.
Hay tres formas distintas de utilizar la funcién Modo reposo:

1) Sistemas en los que el controlador PI integrado se utiliza para controlar la presién o la tempe-
ratura, p. €j., sistemas de arranque con una sefal de realimentacion de presion aplicada al
convertidor de frecuencia desde un transductor de presion. El par. 1-00, Modo configuracion, debe
ajustarse a Lazo cerrado y el controlador PI debe configurarse para las sefiales de realimentacion
y referencia deseadas.

Ejemplo: Sistema de refuerzo.

. 130BA257.10
p (Presion)

P 2215 .
p22-aa A

Tiempo

frer |} Foue (Frecuencia)

/

Tiempo

T
Se detecta flujo # fMoc de reposo
bajo/ausencia de activado
Refucrzo
activado

t
Psisiema =PReinicio

Si no se detecta caudal, el convertidor de frecuencia aumentara la consigna de presion para ase-
gurar una ligera sobrepresidn en el sistema (el refuerzo se ajusta en el par. 22-45 Refuerzo de
consigna).

Se monitoriza la realimentacién desde el transductor de presién y, cuando esta presién cae en un
determinado porcentaje por debajo de la consigna normal de presidn (Pset), el motor acelerara
de nuevo y se controlara la presion para que alcance el valor establecido (Pset)

2) En sistemas en los que la presién o la temperatura se controlan mediante un controlador PI
externo, las condiciones para salir del modo de reposo no se pueden basar en la realimentacion
desde el transductor de presion/temperatura porque no se conoce el valor de consigna. En el
ejemplo con un sistema de refuerzo, la presidon deseada, Pset, no se conoce. El par. 1-00, Modo
configuracion, debe ajustarse a Lazo abierto.

Ejemplo: Sistema de refuerzo.
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p (Presién)

1308A258.10

Phjustada

fuer | fout (Frecuencia)

\m i
freinicia

Tiempo

t
Pter =Pwake

Tiempo

Cuando se detectan potencia o velocidad baja, se detiene el motor, pero se sigue monitorizando
la sefial de referencia (fref) del controlador externo y, debido a la baja presién creada, el contro-
lador incrementara la sefial de referencia para aumentar la presion. Cuando la sefial de referencia
alcanza el valor establecido fwake para salir del modo de reposo, el motor vuelve a arrancar.

La velocidad se ajusta manualmente mediante una sefial de referencia externa (Referencia re-
mota). En el ajuste (par. 22-3*) para la puesta a punto de la Funcion sin caudal se deben utilizar
los valores predeterminados.

Posibilidades de configuracion, vision general:

Controlador PI interno Controlador PI externo o control
(Par. 1-00: lazo cerrado) manual
(Par. 1-00: lazo abierto)
Modo reposo Despertar Modo reposo Despertar
Deteccidn de falta de|Si Si (excepto ajus-
caudal (sélo bombas) te manual de la
velocidad)
Deteccion de baja ve- | Si Si
locidad
Sefal externa Si Si
Presion/temperatura Si No
(transmisor conecta-
do)
Frecuencia de salida No Si

iNOTA!

El Modo reposo no estara activo cuando la Referencia local lo esté (ajuste manual-
mente la velocidad por medio de los botones de flecha del Panel de control local).
Véase el par. 3-13, Lugar de referencia.
No funciona en modo manual. El ajuste automatico en lazo abierto debe realizarse
antes de ajustar la entrada/salida en lazo cerrado.

228
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22-40 Tiempo minimo de funcionamiento
Range: Funcion:
10s* [0-600 s] Ajustar el tiempo minimo de funcionamiento deseado del motor

después de un comando de arranque (por entrada digital o Bus)
antes de entrar en Modo reposo.

22-41 Tiempo reposo min.

Range: Funcién:

10s* [0-600 s] Ajustar el tiempo minimo deseado de permanencia en Modo re-
poso. Este ajuste anulara toda las condiciones de despertar.

22-42 Veloc. reinicio [RPM]
Range: Funcioén:
[Par. 4-11 (Limite ba- Para ser utilizado si el par. 0-02, Unidad de velocidad del mo-
jo veloc. motor) - Par. for, se ha ajustado a RPM (si se ha seleccionado Hz el parametro
4-13 (Limite alto ve- no es visible). Sdlo para ser usado si el par. 1-00, Modo confi-
loc. motor)] guracion, esta ajustado a Lazo abierto y la referencia de velo-
cidad se aplica mediante un controlador externo.
Ajustar la velocidad de referencia a la que debe cancelarse el
Modo reposo.

22-43 Veloc. reinicio [Hz]
Range: Funcion:
[Par. 4-12 (Limite ba- Para ser utilizado si el par. 0-02, Unidad de velocidad del mo-
jo veloc. motor) - Par. for, se ha ajustado a Hz (si se ha seleccionado RPM el parametro
4-14 (Limite alto ve- no es visible) Sélo para ser usado si el par. 1-00, Modo confi-
loc. motor)] guracion, esta ajustado a Lazo abierto y la referencia de velo-
cidad se aplica mediante un controlador externo que controla la
presion.
Ajustar la velocidad de referencia a la que debe cancelarse el
Modo reposo.

22-44 Ref. despertar/Dif. realim.

Option: Funcion:

[10%] * 0-100% Sélo para ser usado si el par. 1-00, Modo configuracion, esta
ajustado a Lazo cerrado y el controlador PI integrado en la uni-
dad se utiliza para controlar la presion.

Ajuste la caida de presion permitida en forma de valor porcen-
tual de la consigna de presion (Pset), antes de cancelar el Modo
reposo.

iNOTA!

Si se utiliza en una aplicacion en la que el controlador PI integrado esta ajustado
para control inverso (p. €j. aplicaciones de torres de refrigeracion) en el par. 20-71,
PID, control normal/inverso, se sumara automaticamente el valor ajustado en el par.
22-44,
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22-45 Consigna refuerzo

Range: Funcion:

0%*  [-100% - +100%] Solo para ser usado si el par. 1-00, Modo configuracion, esta
ajustado a Lazo cerrado y se utiliza el controlador PI integrado.
En sistemas con, por ejemplo, control de presion constante, re-
sulta ventajoso incrementar la presion del sistema antes de
detener el motor. Esto aumentara el tiempo que el motor esta
parado y ayudara a evitar frecuentes arranques y paradas.
Ajustar la sobrepresion/sobretemperatura deseada, en porcen-
taje del valor de consigna de la presion (Pset)/temperatura,
antes de entrar en Modo reposo.
Si se ajusta al 5%, la presion de refuerzo sera Pset*1,05. Los
valores negativos puede utilizarse para, por ejemplo, el control
de torres de refrigeracion, en donde es necesario un cambio
negativo.

22-46 Tiempo refuerzo max.

Range: Funcion:

60 s.* [0-600 s] Sdlo para ser usado si el par. 1-00, Modo configuracion, esta

ajustado a Lazo cerrado y el controlador PI integrado se utiliza
para controlar la presion.
Ajuste el tiempo maximo durante el que se permitira el modo
de refuerzo. Si se excede el tiempo ajustado, se entrara en Modo
reposo, sin esperar a que se alcance la presion de refuerzo
ajustada.

2.20.4. 22-5* Final de curva

Las condiciones de Final de curva se producen cuando una bomba estd entregando un volumen
demasiado alto para asegurar la presion ajustada. Esto puede suceder si existe una fuga en el
sistema de tuberias de distribucion que causa la caida del punto operativo hasta el final de la
caracteristica valida de la bomba para la velocidad maxima ajustada en el par. 4-13 6 4-14, Limite
alto velocidad motor. En caso de que la realimentacion sea inferior al 97,5% de la consigna de la
presion deseada durante un tiempo ajustado (par. 22-51, Retardo de final de curva), y la bomba
esté funcionando a la velocidad maxima ajustada en el par. 4-13 6 4-14, Limite alto velocidad
motor, tendra lugar la funcion seleccionada en el par. 22-50, Funcion final de curva. Si se utiliza
el Controlador de cascada, todas las bombas deben estar funcionando para activar la funcién Final
de curva. Es posible obtener una sefial de una de las salidas digitales seleccionando Final de curva
[192] en el par. 5-3*, Salidas digitales y/o el par. 5-4*, Relés. La sefial estara presente cuando
se produzca una condicidn de Final de curva y la seleccion del par. 22-50, Funcion final de cur-
va, sea diferente de No. La funcidn final de curva sélo se puede utilizar cuando se funciona con
el controlador PID integrado (Lazo cerrado en el par. 1.00, Modo configuracion).

22-50 Func. fin de curva

Option: Funcioén:
[0]*  Apagado

[1] Advertencia

[2] Alarma Off [0] No esta activo el control de fin de curva
Advertencia [1]: Aparece una advertencia en el display [W94].
Alarma [2]: Se produce una alarma y el convertidor se desco-
necta. Aparece un mensaje [A94] en el display.
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Importante: Si se utiliza el controlador de cascada, las bombas
de velocidad fijas no se ven afectadas por la funcion Fin de curva
y seguiran funcionando.

22-51 Retardo fin de curva
Range: Funcion:

10s* [0-600 s] Cuando se detecta una condicion de final de curva, se activa un
temporizador. Cuando transcurre el tiempo ajustado en este
parametro, y la condicion de Fin de curva se ha estabilizado en
todo el periodo, se activara la funcién ajustada en el par. 22-50,
Funcion fin de curva. Si la condicion desaparece antes de que
transcurra el tiempo del temporizador, éste se reinicia.

2.20.5. 22-6* Deteccion correa rota

La deteccion de correa rota puede utilizarse tanto en sistemas de lazo abierto como cerrado, para
bombas, ventiladores y compresores. Si el par motor estimado se encuentra por debajo del valor
de par de correa rota (par. 22-61), y la frecuencia de salida del convertidor de frecuencia es mayor
o igual a 15 Hz, se lleva a cabo la funcion de correa rota (par. 22-60).

22-60 Func. correa rota

Option: Funcion:
[0] ¥ Desactivado
[1] Advertencia

[2] Desconexion Selecciona la accidn a realizar si se detecta la condicion de co-
rrea rota

22-61 Par de correa rota

Range: Funcién:
10%* [0 - 100%] Ajusta el par de correa rota como porcentaje del par nominal
del motor.

22-62 Retardo correa rota

Range: Funcién:
10s* [0-600 s] Ajusta el tiempo durante el que tienen que estar activas las

condiciones de Correa rota para que se realice la accion selec-
cionada en el par 22-60 Funcion correa rota.

2.20.6. 22-7* Proteccion ciclo corto

Cuando se controlan compresores de refrigeracion, a menudo es necesario limitar el numero de
arranques. Una forma de hacerlo es garantizar un tiempo minimo de funcionamiento (tiempo entre
un arranque y una parada) y un intervalo minimo entre arranques.

Esto significa que cualquier comando normal de parada sera anulado por la funcién 7iempo mi-
nimo funcionamiento (par. 22-77), y que cualquier comando normal de arranque (arranque/
velocidad fija/mantener) sera anulado por la funcién Intervalo entre arranques (par. 22-76).
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Ninguna de las dos funciones estara activa si los modos Hand Onu Off se han activado mediante
el LCP. Si se selecciona Hand On u Off, los dos temporizadores seran reiniciados a 0, y no co-
menzaran a contar hasta que se pulse Autoy se aplique un comando de arranque activo.

22-75 Proteccion ciclo corto

Option: Funcion:
[0] * Desactivado
[1] Activado Desactivado [0]: El temporizador ajustado en Intervalo entre

arranques, par. 22-76, esta desactivado.

Activado[1]: El temporizador ajustado en Intervalo entre arran-
ques, par. 22-76, esta activado.

22-76 Intervalo entre arranques

Range: Funcion:

0s* [0 - 3.600 s] Ajusta el tiempo minimo deseado entre dos arranques. Cual-
quier comando de arranque normal (arranque/velocidad fija/
mantener) sera descartado hasta que el temporizador haya
transcurrido.

22-77 Tiempo minimo de funcionamiento

Range: Funcion:

0 s* [0 - par. 22-76] Ajusta el tiempo minimo de funcionamiento deseado después
de un comando de arranque normal (arranque/velocidad fija/
mantener). Cualquier comando normal de parada serd descar-
tado hasta que transcurra el tiempo ajustado. El temporizador
comenzara a contar en un comando de arranque normal (arran-
que/velocidad fija/mantener).

El temporizador sera anulado por un comando de Inercia (pa-
rada) o de Parada externa.

iNOTA!
No funciona en modo de cascada.

2.20.7. 22-8* Compensaciéon caudal

A veces no es posible colocar un transductor de presion en un lugar remoto del sistema, y solo
puede colocarse cercano a la salida de la bomba o del ventilador. La compensacion de caudal
funciona ajustando el valor de consigna de acuerdo con la frecuencia de salida, que es casi pro-
porcional al caudal, compensando asi las pérdidas mas elevadas que se producen con caudales
mas altos.

Hpesien (Presion necesaria) es el valor de consigna para el funcionamiento en lazo cerrado (PI)
del convertidor de frecuencia y se establece como en el funcionamiento en lazo cerrado sin com-
pensacion de caudal.
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Se recomienda utilizar compensacién de deslizamiento y RPM como unidad.

130BA383.10

iNOTA!

Cuando se utiliza compensacién de flujo con el controlador en cascada (grupo de
parametros 25), el valor de consigna actual no dependera de la velocidad (flujo),
sino del nimero de bombas activas. Véase mas abajo:

H (cabeza)
A

130BA547.1C

HDISENO
Valor de consigna

Hvin.
P22-87

1 2 3
Numero de bombas

Pueden emplearse dos métodos dependiendo de si se conoce o no la velocidad en el punto de
trabajo del disefio del sistema.

MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 233



Guia de programacion del convertidor de fre-
2. Descripcién del parametro M cuencia VLT® HVAC

Velocidad en Velocidad en
Parametro utilizado el puntc~> de dise- el puntc3 de dise- Controlador de
Ao fo cascada
CONOCIDA DESCONOCIDA
Compensacion de caudal, 22-80 + + +
Curva de aproximacion lineal N N
cuadratica, 22-81
Calculo punto de trabajo, 22-82 + + -
Velocidad sin caudal, 22-83/84 + + -
Velocidad punto diseno [Hz], + ) )
22-85/86
Presion sin caudal, 22-87 + + +
Presion a velocidad nominal, _ + _
22-88
Caudal en punto de disefo, i + i
22-89
Caudal a velocidad nominal, _ + _
22-90

22-80 Compensacion de caudal

Option: Funcioén:
[0] *  Desactivado [0] Desactivado: Compensacion del valor de consigna no activa.
[1] Activado [1] Activado: La compensacion del valor de consigna esta activa.

Al activar este parametro, se permite el funcionamiento con va-
lor de consigna compensado por caudal.

22-81 Aproximacion curva cuadrada-lineal

Range: Funcion:
100%* [ 0 - 100%]

Ejemplo 1:

El ajuste de este parametro permite ajustar la forma de la curva
de control.

0 = Lineal

100% = Forma ideal (tedrica).

H (cabeza)
A

130BA388.11

Curva de control

Q (c;udal',

22-82 Calculo punto de trabajo

Option: Funcion:
[0] *  Desactivado Desactivado [0]. Célculo punto de trabajo no activo. Para utilizar
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cuando se conozca la velocidad en el punto de disefio (ver tabla
arriba).

[1] Activado Activado [1]. El calculo punto de trabajo esta activo. Al habilitar
este parametro se permite el calculo del punto de trabajo de
diseno del sistema a la velocidad de 50/60Hz, a partir del con-
junto de datos de los par. 22-83/84, 22-87, 22-88, 22-89 y
22-90.

Ejemplo 1: Se conoce la velocidad en el punto de trabajo de
disefio del sistema:

H (cabeza)
A

130BA385.11

H DISERO
Valor de T

consigna

Huin, 4
P22-83/ s
P22-84 Curva de control °
P22-87 \

Q (c;udal)

A partir de la hoja de datos que nos muestran las caracteristicas
para el equipo especifico a diferentes velocidades, la curva de
altura frente a caudal nos permite encontrar, a partir de Hpe-
siaN, €l punto A, que es el punto de trabajo de disefio del sistema
y al que corresponde el caudal Qpesin . Deben identificarse las
caracteristicas de la bomba en este punto y programar la velo-
cidad asociada. Cerrar la valvulas y ajustar la velocidad hasta
que se alcance el valor Hvin, permite encontrar la velocidad co-
rrespondiente al punto de trabajo sin caudal.

El ajuste del par. 28-81 Curva de aproximacion lineal cuadratica
nos permite entonces ajustar infinitamente la forma de la curva
de control.

Ejemplo 2:

No se conoce la velocidad en el punto de trabajo de disefio del
sistema: Cuando la velocidad en el punto de trabajo de disefio
del sistema no se conoce, es necesario determinar otro punto
de referencia en la curva de control utilizando la hoja de datos.
Mediante la curva correspondiente a la velocidad nominal, tra-
zando la horizontal de la presion de diseno (Hpesien, punto C),
puede determinarse el caudal Qratep correspondiente a esa pre-
sion. De manera analoga, trazando la vertical del caudal de
disefio (Qoesien, punto D), puede determinarse la presion Hp
correspondiente a ese caudal. Conocidos esos dos puntos de la
curva de la bomba, junto con Hwn, como se describe arriba, el
convertidor de frecuencia puede calcular el punto de referencia
By de esa manera trazar la curva de control que incluye también
el punto de trabajo de disefio del sistema A.
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Danfiss

H noiaL I
P22-88

H pisEfO
Valor de 1

consigna

Hun
P22-83/
P22-84
P22-87

H (cabeza)
A

Curva de control

130BA387.11

Q (caudal)

22-83 Velocidad sin caudal [RPM]

Range:
300 [0-Valor del par.
RPM*  22-85]

Funcion:

Resolucién 1 RPM.

Se debe introducir aqui la velocidad del motor, en RPM, para la
cual el caudal es cero y se alcanza la minima presion Hwin . Al-
ternativamente, puede introducirse la velocidad en Hz en el par.
22-84 Velocidad sin caudal [Hz]. Si se decide utilizar RPM en el
par. 0-02, entonces debe utilizarse también el par. 22-85 Velo-
cidad en el punto de disefio [RPM]. Este valor se determinara
cerrando las valvulas y reduciendo la velocidad hasta que se
alcance la presion minima Hwvin.

22-84 Velocidad sin caudal [Hz]

Range:

10 Hz* [0 - Valor del par.
22-86]

Funcioén:

Resolucion 0,033 Hz.

Debe introducirse en Hz la velocidad del motor a la cual se anula
efectivamente el caudal y se alcanza la presién Hwn. Alternati-
vamente, puede introducirse la velocidad en RMP en el par.
22-83 Velocidad sin caudal [RPM]. Si se decide utilizar Hz en el
par. 0-02, entonces debe utilizarse también el par. 22-86 Velo-
cidad en el punto de disefio [Hz]. Este valor se determinara
cerrando las valvulas y reduciendo la velocidad hasta que se
alcance la presion minima Hwn.

22-85 Velocidad en el punto disefio [RPM]

Range:
1.500
RPM*

[0 - 60,000]

236

Funcioén:

Resolucion 1 RPM.
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Solo es visible cuando el par. 22-82, Calculo punto de trabajo,
esta puesto a Inactivo. Se debe introducir aqui, en RPM, la ve-
locidad del motor a la que se alcanza el punto de trabajo de
disefio del sistema. Alternativamente, puede introducirse la ve-
locidad en Hz en el par. 22-86 Velocidad en punto de disefio
[Hz] Si se decide utilizar RPM en el par. 0-02, entonces debe
utilizarse también el par. 22-83 Velocidad sin caudal [RPM].

22-86 Velocidad punto disefio [Hz]

Range: Funcion:
50 Hz* [0 - 1.000 Hz]
Resolucion 0,033 Hz.

Solo es visible cuando el par. 22-82, Calculo punto de trabajo,
esta puesto a Inactivo. Debe introducirse aqui la velocidad del
motor, en Hz, a la que se alcanza el punto de trabajo de disefio
del sistema. Alternativamente, puede introducirse la velocidad
en RPM en el par. 22-85 Velocidad en el punto de disefio [RPM].
Si se decide utilizar HZ en el par. 0-02, entonces debe utilizarse
el par. 22-83 Velocidad sin caudal [Hz].

22-87 Presioén a velocidad sin caudal

Range: Funcion:

0 Unida-[0 - 999999.999]

des de

referen-

cia/rea-

limenta-

cién*
Introduzca la presién Hmin correspondiente a la velocidad sin
caudal en unidades de referencia/realimentacion.

22-88 Presion a velocidad nominal

Range: Funcién:

0 Unida-[0 - 999999.999]

des de

referen-

cia/rea-

limenta-

cion*
Introduzca el valor correspondiente a la presion a la velocidad
nominal, en unidades de referencia/realimentacion. Este valor
puede definirse utilizando la hoja de datos de la bomba.
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22-89 Caudal en punto de disefio

Range: Funcion:
0* [0 - 999999.999]

Introduzca el valor correspondiente al caudal en el punto de di-
sefio. No son necesarias unidades
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2.21. Menu Principal - Opciones basadas en tiempo - FC

2.21.1.

100 - Grupo 23

Acciones temporizadas, 23-0*

Utilice Acciones temporizadas para las acciones que necesitan realizarse de forma diaria 0 sema-
nal, p. €j., referencias distintas a horas laborables/no laborables. Se pueden programar hasta 10
acciones temporizadas en el convertidor de frecuencia. El nimero de Accién temporizada se se-
lecciona en la lista cuando se entra al grupo de parametros 23-0* desde el Panel de control local.
Entonces, los par. 23-00 a 23-04 se refieren al nimero de Accién temporizada seleccionado. Cada
Accién temporizada se divide en una hora de inicio y una hora de fin, en las que se pueden realizar
dos acciones distintas.

iNOTA!
El reloj (grupo de pardmetros 0-7*) debe estar correctamente programado para que
las Acciones temporizadas funcionen correctamente.

23-00 Tiempo activ.

Matriz [10]

00:00:0 [00:00:00 —23:59:59] Ajusta la hora de inicio para la Accion temporizada.
0*

iNOTA!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentacion
de respaldo para la funcién de reloj, y la fecha y
hora ajustadas se reiniciaran al valor predetermi-
nado (2000-01-01 00:00) después de un apagon
a menos que esté instalado un médulo de reloj de
tiempo real con alimentacién de respaldo. En el
par. 0-79, Fallo reloj, es posible programar una
Advertencia para el caso de que el reloj no se haya
ajustado correctamente, p. €j., después de un
apagon.

23-01 Accioén activ.

Matriz [10]

[0]* DESACTIVADO

[1] Sin accién

[2] Seleccion de ajuste 1
[3] Seleccionar ajuste 2
[4] Seleccion de ajuste 3
[5] Seleccidn de ajuste 4

[10] Selec. ref. presel. 0
[11] Selec. ref. presel. 1
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[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
(18]
[19]
[22]
[23]
[24]
[26]
[27]
(28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
(60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Selec.

Selec.

Selec.

Selec.

Selec.

Selec.

ref. presel.
ref. presel.
ref. presel.
ref. presel.
ref. presel.
ref. presel.

N o bW

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC

Seleccionar rampa 1

Seleccionar rampa 2

En funcionamiento

Func. sentido inverso

Parada
Freno de CC
Inercia

Mantener salida
Tempor. inicio 0
Tempor. inicio 1
Tempor. inicio 2

Aj.
Aj.
Aj.
Aj.
Aj.
Aj.
Aj.
Aj.
Aj.
Aj.
Aj.
Aj.

sal.
sal.
sal.
sal.
sal.
sal.
sal.
sal.
sal.
sal.
sal.
sal.

dig.
dig.
dig.
dig.
dig.
dig.
dig.
dig.
dig.
dig.
dig.
dig.

A baja
B baja
C baja
D baja
E baja
F baja
A alta
B alta
Calta
D alta
E alta
F alta

Reset del contador A

Reset del contador B

Tempor.
Tempor.
Tempor.
Tempor.
Tempor.

inicio 3
inicio 4
inicio 5
inicio 6
inicio 7

Seleccionar la accion durante el tiempo de activacion. Consulte
el par. 13-52, Accion Controlador SL, para ver la descripcion de
las opciones.

23-02 Tiempo desactiv.

Matriz [10]

00:00:0 [00:00:00 —23:59:59] Ajustar el tiempo de desactivacion para la accion temporizada.

0*
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iNOTA!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentacion
de respaldo para la funcién de reloj, y la fecha y
hora ajustadas se reiniciaran al valor predetermi-
nado (2000-01-01 00:00) después de un apagén
a menos que esté instalado un moédulo de reloj de
tiempo real con alimentacion de respaldo. En el
par. 0-79, Fallo reloj, es posible programar una
Advertencia para el caso de que el reloj no se haya
ajustado correctamente, p. €j., después de un
apagon.

23-03 Accion desactiv.

Matriz [10]

[0]* DESACTIVADO

[1] Sin accion

[2] Seleccion de ajuste 1
[3] Seleccionar ajuste 2
[4] Seleccion de ajuste 3
[5] Seleccién de ajuste 4

[10] Selec. ref. presel. 0
[11] Selec. ref. presel.
[12] Selec. ref. presel.
[13] Selec. ref. presel.
[14] Selec. ref. presel.
[15] Selec. ref. presel.
[16] Selec. ref. presel.

N o o1 A W N =

[17] Selec. ref. presel.
[18] Seleccionar rampa 1
[19] Seleccionar rampa 2
[22] En funcionamiento
[23] Func. sentido inverso
[24] Parada

[26] Freno de CC

[27] Inercia

[28] Mantener salida

[29] Tempor. inicio 0

[30] Tempor. inicio 1

[31] Tempor. inicio 2

[32] Aj. sal. dig. A baja
[33] Aj. sal. dig. B baja
[34] Aj. sal. dig. C baja
[35] Aj. sal. dig. D baja
[36] Aj. sal. dig. E baja
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[37]
[38]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
(60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Aj.
Aj.
Aj.
Aj.
Aj.
Aj.
Aj.

sal.
sal.
sal.
sal.
sal.
sal.
sal.

dig.
dig.
dig.
dig.
dig.
dig.
dig.

F baja
A alta
B alta
Calta
D alta
E alta
F alta

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC

Reset del contador A

Reset del contador B

Tempor.
Tempor.
Tempor.
Tempor.
Tempor.

inicio 3
inicio 4
inicio 5
inicio 6
inicio 7

Seleccione la accion durante el tiempo de desactivacion. Con-
sulte el par. 13-52, Accion Controlador SL, para ver la descrip-
cion de las opciones.

23-04 Repeticion

Matriz [10]

[0] * Todos los dias
[1] Dias laborables
[2] Dias no laborables
[3] Lunes

[4] Martes

[5] Miércoles

[6] Jueves

[7] Viernes

[8] Sabado

[9] Domingo

Seleccione a qué dia(s) se aplica la accién temporizada. Espe-
cifique los dias laborables/no laborables en los par. 0-81, 0-82
y 0-83.

2.21.2. 23-1* Mantenimiento

242

El uso y desgaste hace que sea necesaria una inspeccion periddica y un mantenimiento de los
elementos de la aplicacion como, por ejemplo, los rodamientos del motor, los sensores de reali-
mentacion y las juntas o los filtros. La funcion de Mantenimiento preventivo permite programar
los intervalos de servicio en el convertidor de frecuencia. El convertidor de frecuencia mostrara
un mensaje cuando sea necesario llevar a cabo un mantenimiento. Pueden programarse hasta 20
eventos de mantenimiento preventivo en el convertidor de frecuencia. Para cada evento, deben
especificarse los siguientes datos:

Elemento de mantenimiento (por ejemplo, "Rodamientos del motor”)

Accion de mantenimiento (por ejemplo, “Remplazar”)
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. Base temporal de mantenimiento (por ejemplo, “Horas de funcionamiento” o una fecha
y hora especificas)

. Intervalo de mantenimiento o fecha y hora del proximo mantenimiento

iNOTA!
Para desactivar un evento de mantenimiento preventivo, la Base temporal de man-
tenimiento (par. 23-12) asociada, debe ajustarse en Desactivado [0].

El mantenimiento preventivo puede programarse desde el LCP, pero se recomienda utilizar el
programa para PC VTL Motion Control Tool MCT10.

" Untitled - MCT 10 Set-up Software
Fle Edt Wew Insert Communication Tools Options Help
DEd D88 Lr-EMIvgoedu«s
= B Netwark n Name Setup 1 | Setup 2 |Setup 3 |Setup 4
= @ m&%‘:ﬂ AQUA DRIVE 2310.0 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
L T Al bl A 2310.1 |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= E Operation/Dispisy 23!_02_ rﬂﬁ_egﬂ_cg_m"_ Motor bearings Motor bearings Motor bearings Maotor bearings
w3 LoadjMstor 23103 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
% () Brakes 2310.4 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Mator bearings Motar bearings
¥ 7 Reference | Ramps 2310.5 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
+ g# Limits / Warmings 2310.6 | Maintenanice Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
- S Digial Injout 2310.7 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= 5 Anslog Infout 2 2310.8 |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
: F:' ;:::L::ioﬂmns 23105 | Mankenance ltem | Motor bearings Hotor bearings Motor bearings Motor bearings
2 Special Functions 2310.10 | Maintenance Item Motor bearings Mator bearings Motor bearings Motor bearings
#  [B Drive Information 2310.11 | Maintenance ltem Mokor bearings Maokor bearings Motor bearings Mokor bearings
1 'Rh DataReadouts 2310.12 | Maintenance Item Mator bearings Motar bearings Motor bearings Mator bearings
£ & Info & Readouts 2310.13 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor beatings Mator bearings
+ - 1= Drive Closed Loop 2310.14 | Maintenance Item Motor bearings Makor bearings Motor bearings Motor bearings
# ) Ext. Closed Loop 2310.15 | Maintenance Ikem Motor bearings Mokor bearings Motor bearings Motor bearings
= b A.ppi(atmn runctions 2310.16 | Markenance Iem _|Mator bearings Maokor bearings Motor bearings Mator bearings
= T T'":'ﬁ'ﬁ::g :‘(’h"ntr“:“‘ 2310.17 | Mainkenance Item Mokor bearings Motor bearings Motor bearings Mator bearings
s 2310.18 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o Maintenance Reset 2310.19 | Maintenance Item Mator bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o EnergyLog 2311.0 |Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
o Trending 2311.1 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
o Payback Counter 23112 | Maintenance Action | Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
& ,'3_' Cascade Contraller 2311,3 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
5 Hf20 fepication Functions 23114 | Mantenance Action | Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
+ Bz Cascade Controller - :
23115 | Maintenance Ackion Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
23114 | Mainbanancs Artinn |1k abe ithrirate Lishricabe Fiikricare
130BA492.10

Cuando llega el momento de realizar una accion de mantenimiento preventivo, se indica en el LCP
(con un icono de una llave inglesa y una “M"), y puede programarse para que se indique en una
salida digital, en el grupo de parametros 5-3*. El estado de mantenimiento preventivo puede
leerse en el par. 16-96 Codigo de mantenimiento preventivo. Las indicaciones de mantenimiento
preventivo pueden reiniciarse desde una entrada digital, desde el bus FC o manualmente desde
el Panel de control local mediante el par. 23-15 Cddigo reinicio mantenim.

Puede ver un Registro de mantenimiento, con los Ultimos 10 registros, en el grupo de parametros
18-0*, y mediante el botdn de registro de alarmas del LCP, tras seleccionar Registro de mante-

nimiento.
Option: Funcioén:
[1]* Rodamientos del mo-
tor
[2] Rodamientos del ven-
tilador
[3] Rodamientos de bom-
ba
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(4]
(5]

(6]
(7]

(8]
(9]

[10]
[11]

[12]

[13]

23-11 Accion de mantenim.

Valvula

Transmisor de pre-
sion

Transmisor de caudal

Transmisor de tempe-
ratura

Juntas de bomba
Correa del ventilador
Filtro

Ventilador de refrig.
del convertidor de fre-
cuencia

Comprob. estado sis-
tema del convertidor
de frecuencia

Garantia

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC

Seleccione el elemento que debe asociarse al evento de man-
tenimiento preventivo.

iNOTA!

Los eventos de mantenimiento preventivo se de-
finen en una matriz de 20 elementos. Por lo tanto,
cada evento de mantenimiento preventivo debe
utilizar el mismo indice de elemento de matriz en
los par. 23-10 — 23-14.

Option:
[11*
(2]

(3]

(4]

(5]
(6]
(7]

Lubricar
Limpiar
Sustituir

Inspeccionar/com-
probar

Revisar
Renovar
Comprobar

Funcion:

Seleccione la accion que debe asociarse al evento de manteni-
miento preventivo.

23-12 Base tiempo mantenim.

Option:
(o] *
[1]

(2]

(3]

Desactivado
Horas funcionam.

Horas de funciona-
miento

Fecha y hora

Funcioén:

Seleccion del tiempo base que se asociara al evento de mante-
nimiento preventivo.

Desactivado [0] debe utilizarse para desactivar el evento de
mantenimiento preventivo.
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Horas de funcionamiento[1] es el nimero de horas que el motor
ha estado en marcha. Las horas de funcionamiento no se reini-
cian al encender. El Intervalo de tiempo de mantenimiento debe
especificarse en el par. 23-13.

Horas de uso [2] es el nimero de horas que el convertidor de
frecuencia ha estado funcionando. Las horas de uso no se rei-
nician al arrancar. El Intervalo de tiempo de mantenimiento
debe especificarse en el par. 23-13.

Fecha y hora 3] utiliza el reloj interno. La fecha y la hora de la
préxima operacién de mantenimiento debe especificarse en el
par. 23-14 Fecha y hora de mantenimiento.

23-13 Intervalo tiempo mantenim.

Range:
1h* [1-2147483647 h]

Funcioén:

Ajuste del intervalo asociado al evento de mantenimiento pre-
ventivo actual. Este parametro solo se utiliza si Horas de fun-
cionamiento [1] u Horas de uso [2] esta seleccionado en el par.
23-12 Base temporal de mantenimiento. El temporizador se rei-
nicia desde el par. 23-15 Reinicio cddigo mantenimiento.

Ejemplo

Un evento de mantenimiento preventivo esta ajustado para el
lunes a las 8:00. El par. 23-12 Base temporal de mantenimiento
es Horas de uso[2] y el par 23-13 Intervalo de tiempo de man-
tenimiento es igual a 7 x 24 horas=168 horas. El siguiente
evento de mantenimiento indicado sera el préoximo lunes a las
8:00. Si este evento de mantenimiento no es reiniciado hasta el
martes a las 9:00, la siguiente ocurrencia se producira el si-
guiente martes a las 9:00.

23-14 Fechay hora mantenim.

Range:

2000-01 [2000-01-01 00:00]
-01

00:00*

Funcion:

Ajustar la fecha y hora del proximo evento de mantenimiento,
si el Evento de mantenimiento preventivo esta basado en fecha/
hora. El formato de fecha depende del ajuste del par. 0-71,
Formato de fecha, mientras que el formato de hora depende del
ajuste del par. 0-72 Formato de hora.

iNOTA!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentacion
de respaldo para la funcion de reloj, y la fecha y
hora ajustadas se reiniciaran al valor predetermi-
nado (2000-01-01 00:00) después de un apagon
a menos que esté instalado un médulo de reloj de
tiempo real con alimentacion de respaldo. En el
par. 0-79, Fallo reloj, es posible programar una
Advertencia en caso de que el reloj no se haya
ajustado correctamente, p. €j., después de un
apagon.

iLa hora establecida debe ser al menos una hora
después de la hora actual!
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23-15 Cabdigo reinicio mantenim.

Option: Funcion:

[0] *  No reiniciar

[1] Reiniciar Ajuste este parametro a Reiniciar[1] para reiniciar el Codigo de
mantenimiento del par. 16-96 Codigo mantenimiento anteriory

reiniciar el mensaje que se muestra en el LCP. Este parametro
volvera a No reiniciar [0] al pulsar OK.

2.21.3. Registro energia, 23-5*

El convertidor de frecuencia esta acumulando continuamente el consumo del motor controlado,
en base a la potencia real entregada por él.

Estos datos pueden ser utilizados por una funcién de Registro energia, permitiendo al usuario
comparar y estructurar la informacion sobre el consumo de energia en relacion con el tiempo.

Hay basicamente dos funciones:

- Los datos relacionados con un periodo preprogramado, definidos por una fecha y hora
de inicio

- Los datos relacionados con un periodo predefinido en tiempo pasado, p. €j., los ultimos
siete dias dentro del periodo preprogramado.

Para cada una de las dos funciones anteriores, los datos se almacenan en un nimero de conta-
dores que permite seleccionar un marco temporal y una division en horas, dias o semanas.
El periodo/divisiéon (resolucion) puede ajustarse en el par. 23-50, Resolucion registro energia.

Los datos se basan en el valor registrado por el contador de kWh del convertidor de frecuencia.
El valor de este contador puede leerse en el par. 15-02, Contador kWh, que contiene el valor
acumulado desde el primer arranque o desde el tltimo reinicio del contador (par. 15-06, Reiniciar
contador kWh).

Todos los datos para el registro de energia se almacenan en contadores que pueden leerse en el
par. 23-53, Medidor energia.

£ kwh 1308A282.10
(P 15-62, contador de kW)

Contador 6

Contador 5

Contador 4.

Contador 3

Contador 2

Contador 1

Contador 0

R .

Dias

El contador 00 contendra siempre los datos mas antiguos. Un contador cubrira un periodo desde
las XX:00 a las XX: 59 en el caso de horas, 6 00:00 a 23:59 en el caso de dias.
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Seguln se registren las ultimas horas o los Ultimos dias, los contadores cambiaran de contenidos
a las XX: 00 cada hora o a las 00:00 cada dia.

El contador con el indice mas alto siempre estara sujeto a actualizacién (contiene datos de la hora
real desde las XX: 00 o del dia real desde las 00:00),

Los contenidos de los contadores pueden mostrarse como barras en el LCP. Seleccione Mend
rapido, Registros, Registro de energia: Contenedor Tendencia Continua/ Contenedor Tendencia
Temporizada/ Comparacion de tendencias.

23-50 Resolucion registro energia

Option: Funcioén:
[0] Hora del dia (24 con-
tadores utilizados)
[1] Dia de la semana (7
contadores utilizados)
[2] Dia del mes (31 con-
tadores utilizados)
[5]* Ultimas 24 horas (24
contadores utilizados)
(6] Ultimos 7 dias (7 con-
tadores utilizados)
[7] Ultimas 5 semanas (5 Seleccione el tipo de periodo deseado para registrar el consumo.
contadores utilizados)

iNOTA!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentacion
de respaldo para la funcion de reloj, y la fecha y
hora ajustadas se reiniciaran al valor predetermi-
nado (2000-01-01 00:00) después de un apagon
a menos que esté instalado un médulo de reloj de
tiempo real con alimentacién de respaldo. Por tan-
to, el registro se detendra hasta que la fecha/hora
vuelva a ajustarse en el par. 0-70, Ajustar fecha y
hora. En el par. 0-79, Fallo reloj, es posible pro-
gramar una advertencia en caso de que el reloj no
se haya ajustado debidamente, p. €j. tras un apa-
gon.

Hora del dia [0], Dia de la semana [1] o Dia del mes [2]. Los
contadores contienen los datos de registro desde la fecha/hora
programada como inicio (par. 23-51, Inicio periodo) y los nu-
meros de horas/dias tal como esté programado (par. 23-50,
Resolucion registro energia). El registro comenzara en la fecha
programada en el par. 23-51, Inicio periodo, y continuara hasta
que haya pasado un dia/semana/mes.

Ultimas 24 Horas [5], Ultimos 7 Dias [6] o Ultimas 5 semanas
[7]. Los contadores contienen datos desde un dia, una semana
0 cinco semanas atras, y hasta el momento actual.

El registro comenzara en la fecha programada en Inicio periodo,
par. 23-51.

En todos los casos la division del periodo se referira a horas de
funcionamiento (tiempo en el que el convertidor de frecuencia
esta alimentado).
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23-51 Inicio periodo

Range: Funcion:

2000-01 [2000-01-01 00:00 - Ajuste la fechay hora en la que el Registro de energia comienza

-01 2099-12-31 23:59 ]  a actualizar los contadores. El primer dato se guardara en el

00:00% contador [00] y comenzard a la hora/fecha programada en este
parametro.

El formato de la fecha dependera del ajuste del par. 0-71, For-
mato fecha, y del formato de hora ajustado en el par 0-72,
Formato hora.

23-53 Registro energia

Range: Funcion:

[0] *  0-4294967295 Matriz con un ndmero de elementos igual al nimero de conta-
dores ([00]-[xx] bajo el nimero del parametro en el display).
Pulse OK y desplacese por los elementos con los botones 4 y
v del Panel de control local.

Elementos de matriz:

Los datos del Ultimo periodo se almacenan en el contador de
mayor indice.

Al apagar, todos los valores de contadores se guardan y se rea-
nudan tras el siguiente arranque.

iNOTA!

Todos los contadores se reinician cuando se cam-
bia el ajuste del par. 23-50. En caso de desbor-
damiento, la actualizacion de los contadores se
detendra en el valor maximo.

23-54 Reiniciar registro energia

Option: Funcion:
[0] *  No reiniciar
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[1] Reiniciar Seleccione Reiniciar [1] para reiniciar todos los valores de los
contadores del Registro de energia mostrados en el par. 23-53,
Registro energia. Después de pulsar OK, el ajuste del valor del
parametro cambiard automaticamente a No reiniciar [0].

2.21.4. Tendencias, 23-6*

Las tendencias se utilizan para controlar una variable de un proceso durante un periodo de tiempo,
y para registrar la frecuencia con la que los datos coinciden dentro de cada uno de los diez rangos
de datos definidos por el usuario. Se trata de una herramienta muy practica para obtener una
vision general rapida que indique donde concentrarse para mejorar el funcionamiento.

Pueden crearse dos conjuntos de datos para el calculo de las Tendencias, a fin de posibilitar la
comparacion entre los valores actuales de una variable de funcionamiento seleccionada y los datos
durante un determinado periodo de referencia de esa misma variable. Este periodo de referencia
puede preprogramarse (par. 23-63, Inicio periodo temporizado'y par. 23-64, Fin periodo tempo-
rizado). Los dos conjuntos de datos pueden leerse en el par. 23-61, Contenedor de datos
continuos (actuales) y en el par. 23-62, Contenedor de datos temporizados (referencia).

Es posible crear Tendencias para las siguientes variables de funcionamiento:
- Potencia
- Intensidad
- Frecuencia de salida
- Velocidad del motor

La funcién Tendencias incluye 10 contadores (que forman un contenedor) para cada conjunto de
datos, que contienen los nimeros de registros que reflejan con qué frecuencia la variable de
funcionamiento coincide dentro de cada uno de los 10 intervalos predefinidos. La ordenacion se
basa en un valor relativo de la variable.

El valor relativo de la variable de funcionamiento es
Real/Nominal * 100%.

para Potencia e Intensidad, y

Real/Méx. * 100%

para Frecuencia de salida y Velocidad del motor.

El tamafio de cada intervalo puede ajustarse individualmente pero, de forma predeterminada, sera
del 10% para cada uno. La Potencia y la Intensidad pueden sobrepasar el valor nominal, pero
estos registros se incluirdn en el contador 90%-100% (MAX)
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Va cipnamiento 1308A2851.10

%“‘
100

=d Contador 9: +0

ZZ m => Contador 8: +6

JITTTTIN = Contador 7: +2

o AHTTI7NC = Contador &: +1

ZrT11177 = Contador 5: +11

o AT T I TTT T T o consor s o

i T AT T T T T s conodor 32 11

% Li--l-l-i--i--i-i-l-l—l—i—l LLH"H‘ '_i-:» Contador 2: +0
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obe—e——_ L-I--Ll 4 AR LL = Contador 1: +1
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El valor de la variable de funcionamiento seleccionada se registra una vez por segundo. Si un valor
se ha registrado como igual al 13%, el contador “10% - <20%" se actualizara con el valor “1”. Si
el valor permanece al 13% durante 10 segundos, se anade “10” al valor del contador.

El contenido de los contadores puede mostrarse en forma de barras en el LCP. Seleccione Mend
rapido > Registros. Contenedor Tendencia Continua / Contenedor Tendencia Temporizada / Com-
paracion de tendencias.

iNOTAI

Los contadores comienzan a contar cada vez que se enciende el convertidor de fre-
cuencia. Desconectar y volver a conectar la alimentacion brevemente tras un reini-
cio, pondra a cero los contadores. Los datos de la EEProm se actualizan cada hora.

23-60 Variable de tendencia

Option: Funcioén:
[0] *  Potencia [kW o CV]
[1] Intensidad [A]

[2] Frecuencia [Hz]
[3] Velocidad motor Seleccionar la variable de funcionamiento a controlar por Ten-
[RPM] dencias.

Potencia[0]: Potencia entregada al motor. La referencia para el
valor relativo es la potencia nominal del motor programada en
el par. 1-20, Potencia motor [kW] o en el par. 1-21, Potencia
motor [CV]. El valor real se puede leer en el par. 16-10, Potencia
[kW], o en el par. 16-11, Potencia [Hp).

Intensidad[1]: Intensidad de salida al motor La referencia para
el valor relativo es la intensidad nominal del motor programada
en el par. 1-24, Intensidad motor. El valor real se puede leer en
el par. 16-14, Intensidad moftor.

Frecuencia de salida [2]: Frecuencia de salida al motor. La re-
ferencia para el valor relativo es la frecuencia de salida maxima
programada en el par. 4-14, Limite alto veloc. motor [Hz]. El
valor real se puede leer en el par. 16-13, Frecuencia.

Velocidad del motor[4]: Velocidad del motor. La referencia para
el valor relativo es la velocidad maxima del motor programada
en el par. 4-13, Limite alto veloc. motor.
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23-61 Contenedor de datos continuos

Range: Funcion:

0* [0 - 4.294.967.295] Matriz de 10 elementos ([0]-[9] bajo el nimero de parametro
en el display). Pulse OK y desplacese por los elementos me-
diante los botones 4 y v del LCP.

10 contadores con la frecuencia de aparicion de la variable de
funcionamiento controlada, clasificados de acuerdo a los si-
guientes intervalos:

Contador [0]:
Contador [1]:
Contador [2]:
Contador [3]:
Contador [4]:
Contador [5]:
Contador [6]:
Contador [7]:
Contador [8]:

0% - <10%

10% - <20%
20% - <30%
30% - <40%
40% - <50%
50% - <60%
60% - <70%
70% - <80%
80% - <90%

Contador [9]: 90% - <100% o Max.

Los limites minimos anteriores de los intervalos son los limites
predeterminados. Pueden cambiarse en el par. 23-65, Valor mi-
nimo contenedor.

Comienzan a contar cuando el convertidor de frecuencia es en-
cendido por primera vez. Todos los contadores pueden reini-
ciarse a 0 en el par. 23-66, Reiniciar contenedor de datos
continuos.

23-62 Contenedor de datos temporizados

Range: Funcion:
0* [0-4294967295] Matriz de 10 elementos ([0]-[9] bajo el nimero de parametro
en el display). Pulse OK y desplacese por los elementos me-

diante los botones 4 y v del LCP.

10 contadores con la frecuencia de aparicion de la variable de
funcionamiento controlada, clasificados de acuerdo con los mis-
mos intervalos que los del par. 23-61 Contenedor de datos
continuos.

Comienzan a contar en la fecha/hora programada en el par.
23-63, Inicio periodo temporizado, y se paran en la fecha/hora
programada en el par. 23-64, Fin periodo temporizado. Todos
los contadores pueden reiniciarse a 0 en el par. 23-67, Reiniciar
contenedor datos temporizados.

23-63 Inicio periodo temporizado

Range: Funcion:

2000-01 [2000-01-01 00:00 - Ajustar la fecha y hora en la que Tendencias comienza la ac-
-01 2099-12-31 23:59] tualizacion de los contadores del contenedor temporizado.
00:00*
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El formato de la fecha dependera del ajuste del par. 0-71, For-
mato fecha, y del formato de hora ajustado en el par 0-72,
Formato hora.

iNOTA!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentacion
de respaldo para la funcion de reloj, y la fecha y
hora ajustadas se reiniciaran al valor predetermi-
nado (2000-01-01 00:00) después de un apagon
a menos que esté instalado un maédulo de reloj de
tiempo real con alimentacién de respaldo. Por tan-
to, el registro se detendra hasta que la fecha/hora
vuelva a ajustarse en el par. 0-70, Ajustar fecha y
hora. En el par. 0-79, Fallo reloj, es posible pro-
gramar una advertencia en caso de que el reloj no
se haya ajustado debidamente, p. €j. tras un apa-

Q
o
>

23-64 Fin periodo temporizado

Range: Funcion:

2000-01 [2000-01-01 00:00 - Ajustar la fecha y hora en la que Tendencias debe finalizar la
-01 2099-12-31 23:59] actualizacion de los contadores del contenedor temporizado.
00:00*

El formato de la fecha dependera del ajuste del par. 0-71, For-
mato fecha, y del formato de hora ajustado en el par 0-72,
Formato hora.

23-65 Valor minimo contenedor
Range: Funcion:
[0 - 100%] Matriz de 10 elementos ([0]-[9] bajo el nimero de parametro

en el display). Pulse OK y desplacese por los elementos me-
diante los botones 4 y v del LCP.

Ajustar el limite minimo para cada intervalo del par. 23-61,
Contenedor de datos continuos, y del par. 23-62, Contenedor
de datos temporizados. Ejemplo: si se selecciona contador [1]
y se cambia el ajuste del 10% al 12%, el contador[0] se basara
en el intervalo 0 - < 12% y el contador[1] en el intervalo 12%
- < 20%.

23-66 Reiniciar contenedor de datos continuos

Option: Funcion:

[0] *  No reiniciar

[1] Reiniciar Seleccione Reiniciar [1] para reiniciar todos los valores del par.
23-61, Contenedor de datos continuos.

Después de pulsar OK, el ajuste del valor del parametro cam-
biara automaticamente a No reiniciar [0].

252 MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC M 2. Descripcion del parametro

23-67 Reiniciar contenedor de datos temporizados

Option: Funcion:

[0] *  No reiniciar

[1] Reiniciar Seleccione Reiniciar [1] para reiniciar todos los valores del par.
23-62, Contenedor de datos temporizados.

Después de pulsar OK, el ajuste del valor del parametro cam-
biara automaticamente a No reiniciar [0].

2.21.5. 23-8* Contador de rentabilidad

El convertidor de frecuencia VLT HVAC incluye una funcién que puede proporcionar un calculo
estimado de la rentabilidad en los casos en los que el convertidor se ha instalado en una planta
ya existente, para asegurar el ahorro de energia mediante el cambio del control de velocidad fija
a velocidad variable. La referencia para el ahorro es un valor ajustado para representar la potencia
media entregada antes de la actualizacién con el control de velocidad variable.

\ rotencia nominal para
el tamafic de motor
usado (P 1-20/21)

Potencia de referencia (a

velocidad fija) (P 23-80)
N Potencia real
producida con control

de velocidad variable
(véase P 16-10/11)

-0

130BA250.11

La diferencia entre la potencia de referencia a velocidad fija y la potencia actual entregada con el
control de velocidad, representa el ahorro real.

Como valor para el caso de la velocidad fija, el tamafio nominal del motor (kW) se multiplica por
un factor (en %) que representa la potencia generada a velocidad fija. La diferencia entre esta
potencia de referencia y la potencia actual se acumula y se almacena. La diferencia de energia
puede leerse en el par. 23-83, Ahorro energético.

El valor acumulado de la diferencia en consumo de energia se multiplica por el coste de ésta en
moneda local y se resta la inversion. Este cdlculo de ahorro de costes también puede leerse en el
par. 23-84, Ahorro de costes.

t
Ahorro de costes =} X [(Potencia nominal del motor * Factor de referencia de potencia)
t=0

—Consumo actual de potencial x Coste de energiat— Coste de inversion

El punto de equilibrio (rentabilidad) se produce cuando el valor leido en el parametro pasa de
negativo a positivo.

No es posible reiniciar el contador de ahorro energético, pero si detenerlo en cualquier momento
ajustando el par. 28-80, Factor ref. potencia, a 0.
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Descripcion general de parametros:

Parametros para ajustes Parametros para lecturas
Potencia nominal del|Par. 1-20 Ahorro energético Par. 23-83
motor
Factor de referencia|Par. 23-80 Potencia actual Par. 16-10/11
de potencia en %
Coste energia por kWh | Par. 23-81 Ahorro Par. 23-84
Inversion Par. 23-82

23-80 Factor referencia potencia

Range: Funcioén:

100%* [0-100%] Ajustar el porcentaje del tamano nominal del motor (ajustado
en el par. 1-20 6 1-21, Potencia motor), que se supone que re-
presenta la potencia media entregada hasta el momento, fun-
cionando a velocidad fija (antes de actualizar al control de
velocidad variable).

Debe ajustarse a un valor distinto de cero para que comience a
contar.

23-81 Coste energético

Range: Funcion:

0.00% [0.00 - 999999.99] Ajustar el coste real de un kWh en moneda local. Si el coste de
la energia se cambia posteriormente, influird en el calculo de
todo el periodo.

23-82 Inversion
Range: Funcion:
0.00* [0.00 - 999999.99] Ajustar el valor de la inversion realizada para actualizar la planta

con control de velocidad, en la misma moneda utilizada en el
par. 23-81, Coste energético.

23-83 Ahorro energético

Range: Funcion:

0 kwh* [0-0 kWh] Este parametro permite una lectura de la diferencia acumulada
entre la potencia de referencia y la potencia real entregada.
Si el tamafio del motor se ajusta en CV (par. 1-21), se utilizara
el valor equivalente en kW para el ahorro energético.

23-84 Ahorro

Range: Funcioén:

0.00* [0-0] Este parametro permite una lectura del célculo, basado en la
ecuacion anterior (en moneda local).
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2.22. Menu principal - Bypass convertidor - Grupo 24

2.22.1. 24-0* Modo fuego

iNOTA!

Tenga presente que el convertidor de frecuencia es solamente un componente del
sistema HVAC. El correcto funcionamiento del Modo fuego depende del disefio y la
seleccion correcta de los componentes de sistema. Los sistemas de ventilacion que
funcionan en aplicaciones de seguridad vital tienen que ser aprobados por las au-
toridades anti-incendios locales. La no interrupcion del convertidor de fre-
cuencia debido al funcionamiento en Modo Fuego puede causar sobrepre-
sion y producir dafios al sistema HVAC y a sus componentes, reguladores
Yy conductos de aire. El propio convertidor de frecuencia puede resultar
dafiado y causar dafios o fuego. Danfoss A/S no acepta ninguna respon-
sabilidad por errores, funcionamiento incorrecto, dario personal o cual-
quier otro dafio al propio convertidor de frecuencia o a sus componentes,
a los sistermas HVAC y a sus componentes o a otros bienes cuando el con-
vertidor de frecuencia haya sido programado para el Modo Fuego. En
ningun caso serd Danfoss responsable ante el usuario final o cualquier
tercera parte, por cualquier dafio o pérdida, directa o indirecta, especial o
emergente, sufrido por dicha parte, que se haya producido debido a la
programacion y el funcionamiento del convertidor de frecuencia en Modo
Fuego.

Fundamentos

El modo de fuego se utiliza en situaciones criticas en las que es imperativo mantener funcionando
el motor independientemente de las funciones normales de proteccion del convertidor de fre-
cuencia. Por ejemplo, se trataria de ventiladores de aireacion en tineles o en huecos de escaleras,
en donde es necesario un funcionamiento continuado del ventilador para facilitar la evacuacion
segura del personal en caso de incendio. Algunas selecciones de la funcién de modo de fuego
hacen que se descarten las condiciones de alarmas y de desconexion, permitiendo que el motor
funcione sin interrupcion.

Activacion
El modo de fuego se activa Unicamente mediante terminales de entradas digitales. Véase par.
5-1*, Entradas digitales

Mensajes en el display

Cuando se active el Modo fuego, el display mostrara un mensaje de estado "Modo fuego" y una
advertencia "Modo fuego".

Una vez que se desactive de nuevo el Modo fuego, los mensajes de estado desapareceran y la
advertencia sera sustituida por la advertencia "M fuego estaba activo". Este mensaje solo puede
anularse desconectando la alimentacién del convertidor de frecuencia y volviéndola a conectar.
Si,estando activo el convertidor de frecuencia en Modo fuego, se produce una alarma que afecta
a la garantia (véase parametro 24-09, Gestion de alarmas en Modo fuego), el display mostrara la
advertencia "Excedidos limites M fuego".

Las salidas digitales y de relé pueden configurarse para el mensaje de estado "Modo fuego activo"
y la advertencia "Modo fuego estaba activo". Véase par. 5-3 y 5-4*.

También puede accederse a los mensajes "M fuego estaba activo” en el codigo de advertencia a
través de la comunicacion serie. (Véase la documentacion correspondiente).

A los mensaje de estado "Modo fuego" puede accederse a través del cddigo de estado ampliado.
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Mensaje Tipo LCP Sallfja digital/ Codlgo de adver- Cc?d. estado am-
Relé tencia pliado
Modo fuego Status (Estado) + + +
Modo fuego Advertencia +
M .fuego EEEE]e Advertencia + + +
activo
L|m|te_s M fuego Advertencia +
excedidos
Registro

Puede obtenerse una visién general de los eventos relacionados con el Modo fuego en el Registro
Modo fuego, parametro 18-1*, o a través del boton Registro de alarmas del panel de control local.
El registro incluira hasta los Ultimos 10 eventos. Las alarmas que afectan a la garantia tendran
mayor prioridad que los otros dos tipos de eventos.

iEl registro no puede reiniciarse!

Se registran los siguientes eventos:

*Alarmas que afectan a la garantia (véase parametro 24-09, Gestion de alarmas en Modo fuego)
*Modo fuego activado

*Modo fuego desactivado

Todas las demas alarmas que se produzcan mientras esta activo el Modo fuego, se registraran del
modo habitual.

iNOTA!

Durante el funcionamiento en Modo fuego, todos los comandos de parada para el
convertidor de frecuencia seran ignorados, incluyendo Inercia/Inercia inversa e In-
terbloqueo exterior. Sin embargo, si su convertidor de frecuencia incorpora "Parada
segura", esta funcién todavia permanecera activa. Véase la secciéon "Cémo hacer el
pedido / Cédigo de tipo para Formulario de pedido"

iNOTA!

Si se desea utilizar la funcion Cero activo en Modo fuego, entonces estara también
activo para otras entradas analdgicas distintas a las que se utilizan para el valor de
consigna/realimentacion de Modo fuego. Si se perdiera la realimentacion de alguna
de esas otras entradas analdgicas, por ejemplo porque se queme un cable, actuara
la funcion Cero activo. Si no se desea la funcién Cero activo, entonces debe desac-
tivarse para esas otras entradas.

La funcidn Cero activo deseada en caso de que se pierda la senal cuando el Modo
fuego esta activo, debe establecerse en el parametro 6-02, Funcién Cero activo en
Modo fuego.

La advertencia de Cero activo tendra mayor prioridad que la advertencia "Modo fue-
go activo"

24-00 Funcién Modo fuego

Option: Funcion:
[0] * Desactivado La funcién Modo fuego no esta activa.
[1] Activar - Marcha En este modo el motor contindia funcionando en sentido de las

agujas del reloj. La velocidad dependera de lo que se seleccione
en el par. 24-01, Configuracion Modo fuego.
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[2] Activar - Marcha in- En este modo el motor continuara funcionado en sentido con-
versa trario a las agujas del reloj. Solo funciona en lazo abierto. Véase
par. 24-01, Configuracion Modo fuego.

[3] Activar - Inercia Mientras este modo esta activado, la salida esta desactivada y
se deja que el motor se detenga por inercia.

iNOTA!
En lo anterior, las alarmas son accionadas o ignoradas de acuerdo con la seleccion
realizada en el par. 24-09, Gestion de alarmas en Modo fuego.

24-01 Configuracion de Modo fuego

Option: Funcioén:

[0] * Lazo abierto Cuando estd activo el Modo fuego, el motor funcionara a una
velocidad fija basada en un conjunto de referencias. La unidad
sera la misma que se ha seleccionado en el par. 0-02, Unidad
velocidad motor.

[3] Lazo cerrado Cuando esta activo el Modo fuego, el controlador integrado en
el convertidor sera el que controle la velocidad en base al valor
de consigna y a una sefial de realimentacion, seleccionada en
el par. 27-07, Fuente de realimentacion en Modo fuego. La uni-
dad se seleccionara en el par. 24-02, Unidad Modo fuego. Si el
motor esta controlado por el controlador PID integrado en el
convertidor también cuando esta en modo normal de funciona-
miento, puede utilizarse el mismo transmisor para ambos casos
seleccionando la misma fuente.

Si esta seleccionado Activar - Marcha en el par 24-00, no puede
seleccionarse lazo cerrado en el par. 24-01.

Tanto en lazo abierto como en lazo cerrado, la referencia/valor de consigna se determinara bien
por el valor interno seleccionado en el par. 24-05, Referencia interna Modo fuego, o bien por una
sefial externa conforme a la seleccion realizada en el par. 24-06, Fuente de referencia Modo fue-

go.

24-02 Unidad Modo fuego

Option: Funcion:
Seleccione la unidad deseada para utilizar cuando se active el
Modo fuego y se funcione en lazo cerrado.

[0] Ninguno
[11* %

[5] PPM
[10] 1/min
[11] RPM
[12] Pulso/s
[20] I/s

[21] I/min
[22] I/h
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[23] m3/s

[25] m3/h

[31] kg/min

[33] t/min

[40] m/s

[45] m

[70] mbar

[72] Pa

[74] mWG

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM

[126] pies? /min

[130] Ib/s

[132] Ib/h

[141] pies/m

[160] °F

[171]  Ib/pulg?

[173] pies WG

24-03 Referencia min. Modo fuego

Range: Funcion:
0* [-999999.999 - Valor minimo para la referencia/valor de consigna (limitando la
999999.999] suma del valor del par. 24-05, Referencia interna Modo fuegoy

el valor de la sefial en la entrada seleccionada en el par. 24-06,
Fuente de referencia Modo fuego).
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Si se funciona en lazo abierto cuando el Modo de fuego esta
activo, se utiliza la unidad establecida en el par. 0-02, Unidad
velocidad motor. Para lazo cerrado, la unidad seleccionada es la
establecida en el par. 24-02, Unidad Modo fuego.

24-04 Referencia max. Modo fuego

Range: Funcion:
1500*% [-999999.999 - Valor maximo para la referencia/valor de consigna (limitando la
999999.999] suma del valor del par. 24-05, Referencia interna Modo fuegoy

el valor de la sefial en la entrada seleccionada en el par.
24-06, Fuente referencia Modo fuego).

Si se funciona en lazo abierto cuando el Modo de fuego esta
activo, se utiliza la unidad establecida en el par. 0-02, Unidad
velocidad motor. Para lazo cerrado, la unidad seleccionada es la
establecida en el par. 24-02, Unidad Modo fuego.

24-05 Referencia interna en Modo fuego

Range: Funcion:

0%%* [-100% +100%] Introduzca la referencia interna/valor de consigna como un por-
centaje del valor maximo de referencia en Modo fuego estable-
cido en el par. 24-04. El valor establecido se sumara al valor
representado por la sefal presente en la entrada analdgica se-
leccionada en el par. 24-06, Fuente de referencia Modo Fuego.

24-06 Fuente referencia Modo fuego

Option: Funcién:
Seleccione la entrada de referencia externa que se utilizara en
Modo fuego. Esta sefal se sumara al valor establecido en el par.
24-05, Referencia interna Modo fuego.

[0] *  Sin funcién

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54

[7] Entrada de frecuencia
29

[8] Entrada de frecuencia
33

[20] Potenciom. digital

[21] Entrada analdgica
X30/11

[22] Entrada analdgica
X30/12

[23] Entrada analdgica
X42/1

[24] Entrada analdgica
X42/3
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[25] Entrada analdgica
X42/5

24-07 Fuente de referencia Modo fuego

Option: Funcion:
Seleccione la entrada de realimentacion que se utilizara como
sefial de realimentacion en Modo fuego cuando se active el Mo-
do fuego.
Si el motor esta controlado por el controlador PID integrado en
el convertidor también durante funcionamiento normal, puede
utilizarse el mismo transmisor para ambas situaciones seleccio-
nado la misma fuente.

[0] *  Sin funcién
[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analdgica 54

[7] Entrada de frecuencia
29

[8] Entrada de frecuencia
33

[20] Potenciom. digital

[21] Entrada analdgica
X30/11

[22] Entrada analdgica
X30/12

[23] Entrada analdgica
X42/1

[24] Entrada analdgica
X42/3

[25] Entrada analdgica
X42/5

[100] Realim. de bus 1
[101] Realim. de bus 2
[102] Realim. de bus 3

24-09 Manejo alarmas Modo fuego

Option: Funcioén:
[0] Desc. + reset con Si se selecciona este modo, el convertidor de frecuencia conti-
alarmas criticas nuara funcionando, ignorando la mayoria de las alarmas, IN-

CLUSO SI DE ESTA MANERA PUEDEN PRODUCIRSE DANOS AL
CONVERTIDOR DE FRECUENCIA. Las alarmas criticas son alar-
mas que no pueden ser suprimidas pero que permiten el reinicio

del equipo.
[1]1*  Desconexion, alarmas En caso de producirse una alarma critica, el convertidor se des-
criticas conectara y no se realizara un rearranque automatico.
[2] Desc., todas alarmas/ Es posible realizar un test de funcionamiento del Modo fuego,
Test pero todos los estados de alarma se accionan manualmente.
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iNOTA!

Alarmas que afectan a la garantia. Algunas alarmas pueden afectar al tiempo de vida
util del convertidor de frecuencia. Si se produjera alguna de esas alarmas y se ignora
por estar el equipo en Modo fuego, se guardara un registro de eventos en el Registro
de Modo fuego.

Se almacenan aqui los 10 Ultimos eventos de alarmas que afectan a la garantia,
ademas de la activacién del Modo fuego y la desactivacion del Modo fuego.

2.22.2. 24-1* Bypass convertidor

El convertidor de frecuencia incluye una funcionalidad que puede utilizarse para activar automa-
ticamente una derivacion electromecanica en caso de una desconexion o un bloqueo por desco-
nexion del convertidor de frecuencia, o en caso de inercia en modo de fuego (véase par. 24-00,
Funcion modo de fuego).

El bypass conmutara el motor para que funcione conectado directamente a la alimentacion. El
bypass externo se activa mediante una de las salidas digitales o relés del convertidor de frecuencia,
cuando se haya programado asi en el parametro 5-3* 6 5-4*.

Para desactivar el bypass del convertidor en funcionamiento normal (modo de fuego no activo),
debe llevarse a cabo una de las siguientes operaciones:

Pulse el boton Off en el panel local de control, LCP, (o programe dos de las entradas
digitales para Manual On-Off-Auto).

Active el bloqueo externo a través de una entrada digital

Retire la alimentacién y vuelva a conectarla.

iNOTA!

El bypass del convertidor no puede ser desactivado estando en modo de fuego. iSolo
puede hacerse eliminando la sefial de comando de Modo fuego o desconectando la
alimentacién del convertidor de frecuencia!

Cuando se activa la funcidn de bypass de convertidor, el display del panel local de control mostrara
el mensaje de estado Bypass de convertidor. Este mensaje tiene mas prioridad que el mensaje de
estado de Modo fuego. Cuando se activa la funcion de bypass automatico del convertidor, se

accionara el bypass externo de acuerdo con la siguiente secuencia:
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°

Alarma Reinicios automaticos Reinicio automatico deshabilitado =

Velocidad @ A A
A r ' A\

130BA546.

Funcionamiento /1 /1 /1 /1 /1 /1 /1 /1 IAI IAI >

Alarma

Bypass
Temporizador
de retardo
P24-11
si |
Relé .
"Bypass" |
NO t >
" | Retardo conex. (P5-41)

24-10 Funcién bypass convertidor

Option: Funcion:
Este parametro determina en qué circunstancias se activara la
Funcién bypass del convertidor:

[0] Desactivado Sin Funcién de bypass
[1] Activado

Estando en funcionamiento normal, la Funcién de bypass del
convertidor se activara en las siguientes condiciones:

En un bloqueo por desconexién o en una desconexion. Después
de que se haya realizado el nimero de intentos de reinicio pro-
gramado en el par. 14-20, Modo reinicio, o si el temporizado de
retardo de bypass (par. 24-11) concluye antes de que se haya
completado el nimero de intentos de reinicio.

Estando en Modo fuego, la funcién bypass se activara en las
siguientes circunstancias:

Cuando se produzca una desconexion en alarmas criticas, en
inercia o si el transcurre el temporizado de retardo de bypass
antes de que se hayan completado los intentos de reinicio. [2]
Activado en Modo fuego. La Funcién de bypass actuara cuando
se produzca una desconexién por alarmas criticas, en inercia o
si transcurre el temporizado de retardo de bypass antes de que
se hayan completado los intentos de reinicio.

[0] * Desactivado
[1] Activado
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[2] Activado
(Solo M fuego)

M 2. Descripcion del parametro

iNOTA!

iImportante! Después de activar la funcién bypass
del convertidor, el convertidor de frecuencia no
tiene ya Certificado de seguridad (para uso de la
parada segura en aquellas versiones en que esté

incluida).

24-11 Temporizado de retardo de bypass

Range:
0 s* [1-600 s]

Funcion:

Programable en incrementos de 1s. Una vez que se activa la
Funcién bypass de acuerdo con el ajuste del par. 24-10, co-
mienza el temporizado de retardo de bypass. Si el convertidor
de frecuencia se ha programado para un nimero de intentos de
rearranque, el temporizado continuara mientras el convertidor
de frecuencia intenta los reinicios. Si el motor se ha reiniciado
dentro del tiempo establecido para el temporizado de retardo
de bypass, el temporizado se reinicia.

Si el motor falla al rearrancar y transcurre el temporizado de
retardo de bypass, se activara el relé de bypass del convertidor
que haya sido programado para esta funcion en el par. 5-40,
Funcion de relé. Si se ha programado también un [Retardo de
relé] en el par 5-41, Retardo conexion, [Relé] o par 5-42, Re-
tardo desconexion, [Relé], entonces debera transcurrir también
este tiempo antes de que el relé se active.

Cuando no se hayan programado intentos de reinicio, una vez
terminado el temporizado establecido en este parametro se ac-
tivara el relé de bypass del convertidor, que debera haber sido
programado como relé de bypass en el par. 5-40, Funcién de
relé. Si se ha programado también un [Retardo de relé] en el
par 5-41, Retardo conexion, [Relé] o par 5-42, Retardo desco-
nexion, [Relé], entonces debera transcurrir también este tiempo
antes de que el relé se active.
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2.23. Menu Principal - Controlador en cascada - Grupo

25

2.23.1. 25-** Controlador de cascada

Parametros para configurar el Controlador de cascada basico para el control secuencial de multi-
ples bombas. Para acceder a una descripcion mas orientada a la aplicacion y a ejemplos de
cableado, consulte la seccidén Ejemplos de aplicacion, Controlador en cascada basico.

Para configurar el controlador de cascada para el sistema real y la estrategia de control deseada,
recomendamos seguir la secuencia siguiente: comenzar con Ajustes del sistema, par. 25-0%, y a
continuacion, Ajustes de alternancia, par. 25-5*. Estos pardmetros, por lo general, pueden ajus-

tarse por adelantado.

Los parametros de Ajustes de ancho de banda, 25-2*, y de Ajustes de activacion por etapas,
25-4*, a menudo dependeran de la dindmica del sistema y se deberan hacer ajustes finales du-
rante la puesta en marcha de la planta

iNOTA!

Se da por supuesto que el controlador en cascada funciona en lazo cerrado contro-
lado por el controlador PI integrado (Lazo cerrado seleccionado en Modo configu-
racion, par. 1-00). Si se selecciona Lazo abierto en el par. 1-00, todas las bombas
de velocidad fija seran desactivadas por etapas, pero la bomba de velocidad variable
seguira estando controlada por el convertidor de frecuencia, ahora como una con-
figuracion de lazo abierto.

Modo de configuracién (P 1-00):

Controlador de cascada (P 25-00):

Arranque del motor (P 25-02):

Rotacién de bombas (P 25-04):

Boemba delantera fija (P 25-05):

NUmero de bombas (P 25-06):

Evento de alternancia (P 25-51):

Alt. si capacidad < 50% (P 25-55):

Modo de activacién por etapas con
alternacién (P 25-56):

Alternacion de bomba delantera (P 25-50):

Config. del controlador de cascada

Lazo abierto

Desactivado

Directo de la linea

Lazo cerrado

Activado

Arrancador suave

— —

Desactivado

Activado

Desactivada Por Por
activacién  comando

por gtapas

Por activaciéon
por etapas o
comando

I_|_I

Externo temporizador

T
Modo de
de alt. reposo
P 25-5? |

T
Intervalo del

Temporizador

predefinido
P 25-54

Desactivado

Lento

Activado

Rapido

130BA279.12

Parametros relacionados con principios de control y configuracion del sistema.

2.23.2. 25-0* Ajustes del sistema
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25-00 Controlador de cascada

Option: Funcion:
[0] ¥ Desactivado
[1] Activado Para el funcionamiento de sistemas de muiltiples dispositivos

(bomba/ventilador), en los que la capacidad se adapta a la carga
real por medio de un control de velocidad combinado con el
control de encendido/apagado de los dispositivos. Para mayor
sencillez sdlo se describen sistemas de bombeo.

Desactivado [0]: El controlador de cascada no esta activado. Se
cortara la alimentacion a todos los relés integrados asignados a
motores de bombas de la funcion de cascada. Si una bomba de
velocidad variable esta conectada al convertidor de frecuencia
directamente (no controlada por un relé integrado), esta bom-
ba/ventilador sera controlada como un sistema de bomba Unica.

Activado [1]: El controlador de cascada esta activado y conec-
tara y desconectara bombas conforme a la carga del sistema.

25-02 Arranque del motor

Option: Funcion:
[0] * Directo en linea Los motores se conectan a la alimentacion eléctrica directa-
[1] Arrancador suave mente con un contactor o con un arrancador suave. Cuando el

valor de Arrangue motor, par. 25-02, se ajusta a una opcion
distinta a Directo a la red [0], el par. 25-50, Alternancia de
bomba guia, se ajusta automaticamente al valor predetermina-
do Directo a /a red [0].

Directo a la red [0]: Cada bomba de velocidad fija estad conec-
tada a la linea directamente mediante un contactor.

Arrancador suave [1]: Cada bomba de velocidad fija esta co-
nectada a la linea mediante un arrancador suave.

25-04 Rotacion bombas

Option: Funcioén:
[0] * Desactivado
[1] Activado Para lograr el mismo nimero de horas de funcionamiento en las

bombas de velocidad fija, las bombas pueden utilizarse de forma
ciclica. La seleccion de la rotacion de bombas puede ser "pri-
mera en entrar - Ultima en salir" (FILO), o bien de manera que
el nimero de horas de funcionamiento sea el mismo para cada
una.

Desactivado[0]: Las bombas de velocidad fija se conectaran en
el orden 1 - 2 - 3 y se desconectaran en el orden 3 - 2 - 1.
(Primero en entrar — Ultimo en salir.)

Activado [1]: Las bombas de velocidad fija se conectaran/des-
conectaran de forma que cada una realice las mismas horas de
funcionamiento.
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25-05 Bomba guia fija

Option: Funcion:
[0] No
[11* Si

Bomba guia fija significa que la bomba de velocidad variable
esta conectada directamente al convertidor de frecuencia y que
si se aplica un contactor entre el convertidor y la bomba, este
contactor no estara controlado por el convertidor.

Si se esta funcionando con Alternancia de bomba guia, par.
25-50, ajustado a un valor distinto a Mo [0], este parametro
debe ajustarse a Mo [0].

No [0]: La funcién de bomba guia puede alternarse entre las
bombas controladas por los dos relés integrados. Una bomba
debe estar conectada al RELE 1 integrado, y la otra, al RELE 2.
La funcién de bombeo (Bomba en cascada 1 y Bomba en cas-
cada 2) se asignara automaticamente a los relés (en este caso,
el convertidor de frecuencia puede controlar un maximo de dos
bombas).

S/[1]: La bomba guia se fijara (sin alternancia) y se conectara
directamente al convertidor de frecuencia. La Alternancia de
bomba guia, par. 25-50, se pone automaticamente a Mo[0]. Los
relés integrados Relé 1 y Relé 2 pueden asignarse a bombas de
velocidad fija separadas. En total, el convertidor de frecuencia
puede controlar tres bombas.

25-06 Numero de bombas

Option: Funcion:
[0]* 2 bombas
[1] 3 bombas

El nimero de bombas conectadas al controlador de cascada,
incluida la bomba de velocidad variable. Si la bomba de veloci-
dad variable esta conectada directamente al convertidor de
frecuencia, y las otras bombas de velocidad fija (bombas se-
cundarias) estan controladas por los dos relés integrados, pue-
den controlarse tres bombas. Si tanto la de velocidad variable
como la de velocidad fija deben ser controladas por relés inte-
grados, sélo se pueden conectar dos bombas.

2 Bombas [0]: Si Bomba guia fija, par. 25-05, esta ajustado a
No [0]: una bomba de velocidad variable y una bomba de ve-
locidad fija; controladas ambas por un relé integrado. Si Bomba
guia fija, par. 25-05, esta ajustado a S/T1]: una bomba de ve-
locidad variable y una de velocidad fija controladas por relé
integrado

3 Bombas [1]: Una bomba guia; consulte Bomba guia fija, par.
25-05. Dos bombas de velocidad fija controladas por relés in-
tegrados.
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2.23.3. 25-2* Gestor de ancho de banda

Parametros para ajustar el ancho de banda dentro del que se permitird oscilar la presion antes de
activar/desactivar bombas de velocidad fija. También incluyen varios temporizadores para esta-

bilizar el control.

25-20 Ancho de banda de conexion por etapas [26]

Range:
10%* [1 - 100 %]

Funcién:

Ajustar el porcentaje de ancho de banda de activacion por eta-
pas (SBW) para que se adapte a la fluctuacion de la presion del
sistema. En los sistemas de control en cascada, para evitar la
conexion frecuente de bombas de velocidad fija, la presion del
sistema deseada se mantiene normalmente dentro de un ancho
de banda en lugar de mantenerse a un nivel constante.

El SBW se programa como un porcentaje del par. 3-02 Refe-
rencia minima, y el par. 3-03 Referencia maxima. Por ejemplo,
si el valor de consigna es de 5 bares y el SBW esta establecido
en un 10%, se admitira una presion del sistema de entre 4,5y
5,5 bares. Dentro de este ancho de banda no se producira nin-
guna activacion o desactivacion por etapas.

SBW
Valor de
SBW consignc

175ZA670.10

25-21 Anulacién de ancho de banda [26]

Range:

100% =[1 - 100%]
desacti-

vado*

Funcion:

Cuando se produce un cambio rapido y grande en la demanda
del sistema (como una demanda repentina de agua), la presion
del sistema cambia rapidamente y para responder a esta nece-
sidad es necesario que se produzca una activacion o desactiva-
cion por etapas de una bomba de velocidad fija. La anulacion
del ancho de banda (OBW) se programa para anular el tempo-
rizador de activacion/desactivacion (par. 25-23/25-24) para ob-
tener una respuesta inmediata.

El OBW debe programarse siempre en un valor mayor que el
Ancho de banda de conexion por etapas (SBW), par. 25-20. El
OBW es un porcentaje del par. 3-02 Referencia minima y del
par. 3-03 Referencia maxima.
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Ancho de banda de
anulacidn

SBW
Valor de

spw consigna

175ZA673.10

Si se ajusta el OBW en un valor demasiado préximo al SBW,
podria fracasar la finalidad con una activacion por etapas fre-
cuente en los cambios de presidn momentaneos. El ajuste del
OBW en un valor demasiado alto podria producir un nivel de
presién inaceptablemente alto o bajo en el sistema mientras
funcionan los temporizadores SBW. El valor se puede optimizar
seglin se vaya familiarizando con el sistema. Consulte Anular
temporizador de ancho de banda, par. 25-25.

Para evitar la activacion por etapas no deseada durante la fase
de puesta en funcionamiento y ajuste del controlador, al prin-
cipio deje el OBW en el ajuste de fabrica del 100% (desactiva-
do). Una vez finalizado el ajuste, el OBW debera ajustarse en el
valor deseado. Se sugiere un valor inicial del 10%.

25-22 Ancho de banda de velocidad fija [26]

Range: Funcioén:

10%* [1-100%] Cuando el sistema controlador de cascada funciona normal-
mente y el convertidor emite una alarma de desconexion, es
importante mantener el sistema. El controlador en cascada lo
hace mediante una continua conexion y desconexion por etapas
de la bomba de velocidad fija. Debido al hecho de que mantener
el sistema en referencia requeriria frecuentes conexiones y des-
conexiones cuando sdlo esta funcionando una bomba de velo-
cidad fija, se utiliza un Ancho de banda de velocidad fija (FSBW)
mas amplio en el lugar del SBW. Es posible parar las bombas de
velocidad fija, en caso de situacion de alarma, pulsando las tec-
las OFF o HAND ON del LCP, o si desciende la sefial programada
para Arranque en la entrada digital.

En caso de que la alarma emitida sea un bloqueo por alarma, el
controlador de cascada debe detener el sistema inmediatamen-
te desconectando todas las bombas de velocidad fija. Esto es
basicamente lo mismo que una Parada de emergencia (coman-
do Parada por inercia) para el controlador de cascada.
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25-23 Retardo conexién SBW

Range: Funcion:

15s.* [0-3.000 s.] No es conveniente que se produzca una conexion inmediata por
etapas de una bomba de velocidad fija cuando se produce un
descenso momentaneo de la presion en el sistema que supere
el ancho de banda de conexidn por etapas (SBW). La conexidn
por etapas se retrasa el tiempo programado. Si la presion au-
menta hasta el SBW antes de que el tiempo haya transcurrido,
el temporizador se vuelve a iniciar.

175ZA672.11

SBW tiempo de
activaciédn por etapas

25-24 Retardo desconex. SBW

Range: Funcion:

15s.* [0-3.000 s.] No es conveniente que se produzca una desactivacion inmediata
por etapas de una bomba de velocidad fija cuando se produce
un aumento de presién momentaneo en el sistema que supere
el ancho de banda de activacion por etapas (SBW). La desacti-
vacion por etapas se retrasa el tiempo programado. Si la presion
disminuye hasta el SBW antes de que el tiempo haya transcu-
rrido, el temporizador se vuelve a iniciar.

SBW retardo de
desac. por etapas

- SBW
Valor de
: consigna

- SBW

175ZA671.10

25-25 Tiempo OBW

Range: Funcioén:

10s* [0-300s] La conexidn por etapas de una bomba de velocidad fija genera
un pico de presién momentaneo en el sistema, que podria ex-
ceder la anulacién del ancho de banda (OBW). No es aconseja-
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ble desconectar por etapas una bomba como respuesta a un
pico de presion de este tipo. El Tiempo OBW se puede progra-
mar para evitar la conexion por etapas hasta que la presion del
sistema se haya estabilizado y se haya establecido el control
normal. Ajuste el temporizador en un valor que permita que el
sistema se estabilice después de la conexion por etapas. El
ajuste de fabrica de 10 segundos es adecuado en la mayoria de
las aplicaciones. En sistemas muy dinamicos, puede que sea re-
comendable menos tiempo.

I I 130BAS70.10
T o
- I I SBW
I

L | Temporizador OBW. o
25-26 Desconexion por etapas sin caudal
Option: Funcion:
[0] *  Desactivado El pardmetro Desconexion por etapas sin caudal asegura que si
[1] Activado se produce una situacion de falta de caudal, las bombas de ve-

locidad fija seran desconectadas por etapas una por una hasta
que desaparezca la sefal de falta de caudal. Se requiere que la
Deteccidn de falta de caudal esté activada. Véase el par. 22-2*,
Si estd desactivada la Desconexion por etapas sin caudal, el
controlador de cascada no cambia el comportamiento normal
del sistema.

25-27 Funcidn activ. por etapas

Option: Funcioén:

[0] Desactivado

[1]1* Activado Si la Funcién conexion por etapas esta ajustada a Desactivado
[0], el par. 25-28, Temporizador conexion por etapas, no se ac-
tivara.

Range: Funcion:

15s.* [0-300 s] El Temporizador de conexion por etapas se programa para evi-

tar la conexion por etapas frecuente de las bombas de velocidad
fija. El Temporizador de conexion por etapas se inicia si esta
Activado [1] por la Funcion conexion por etapas, par. 25-27, y
cuando la bomba de velocidad variable esta funcionando en el
Limite alto velocidad motor, par. 4-13 0 4-14, con al menos una
bomba de velocidad fija en posicién de parada. Cuando finaliza
el valor programado del temporizador, se conecta por etapas
una bomba de velocidad fija.
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25-29 Funcién desactiv. por etapas

Option: Funcion:
[0] Desactivado
[1]1*  Activado La Funcion desconexion por etapas asegura que esta funcio-

nando el menor nimero posible de bombas, para ahorrar ener-
gia y evitar circulacién sin presion en la bomba de velocidad
variable. Si Funcion desconexion por etapas esta ajustado a
Desactivado [0], el Temporizador desconexion por etapas, par.
25-30, no se activara.

25-30 Tiempo funcién desactiv. por etapas

Option: Funcion:

[15s5.]*0-300s El Temporizador de desconexion por etapas se puede progra-
mar para evitar la conexion/desconexion por etapas frecuente
de las bombas de velocidad fija. EI Temporizador de descone-
Xion por etapas se pone en marcha cuando la bomba de velo-
cidad variable funciona en el Limite bajo velocidad motor, par.
4-11 6 4-12, con una o mas bombas de velocidad fija en fun-
cionamiento y cumpliéndose los requisitos del sistema. En esta
situacion, la bomba de velocidad variable contribuye poco al
sistema. Cuando finaliza el valor programado del temporizador,
se desconecta por etapas una bomba de velocidad fija, evitando
la circulacién de agua sin presion en la bomba de velocidad va-
riable.

F,
e Desconexidon
de bomba

< >

Desactivace. por etapas
perfodo de temporizador

175ZA640.10

2.23.4. 25-4* Ajustes de conexién por etapas

Parametros que determinan las condiciones de conexion/desconexion por etapas de las bombas.

25-40 Retardo desacel. rampa

Range: Funcion:

10s* [0-120s] Cuando se afiade una bomba de velocidad fija controlada por
un arrancador suave, es posible retrasar la deceleracion de la
bomba guia durante un tiempo predeterminado después del
arranque de la bomba de velocidad fija, a fin de eliminar picos
de presion o golpes de ariete en el sistema.

Sdlo puede usarse si se ha seleccionado Arrancador suave [1]
en el par. 25-02, Arranque motor.
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25-41 Retardo acel. rampa

Range: Funcion:

2 s¥ [0-1205s] Cuando se elimina una bomba de velocidad fija controlada por
un arrancador suave, es posible retrasar la aceleracion de la
bomba guia durante un tiempo predeterminado después de la
parada de la bomba de velocidad fija, a fin de eliminar picos de
presion o golpes de ariete en el sistema.

Sélo puede usarse si se ha seleccionado Arrancador suave [1]
en el par. 25-02, Arranque motor.

1308A365.10
Activacién por etapas Desactivacién por etapas
Velocidad Velocidad
eor
por

Bomba delantera (controlada
por el conv. de frec.)

u Tiempo L Tiempo

25-42 Umbral conex. por etapas

Range: Funcion:

90%* [0 - 100%] Cuando se afiade una bomba de velocidad fija, la bomba de
velocidad variable reduce a una velocidad inferior, a fin de pre-
venir un exceso de presion. Cuando la bomba de velocidad
variable alcanza la "velocidad de conexion por etapas"” la bomba
de velocidad fija es conectada por etapas. El Umbral de cone-
xion por etapas se utiliza para calcular la velocidad de la bomba
de velocidad variable cuando se produce el "punto de corte" de
la bomba de velocidad fija. El calculo del Umbral de conexion
por etapas es la razén entre Limite bajo velocidad motor, par.
4-11 6 4-12, y Limite alto velocidad motor, par. 4-13 6 4-14,
expresada en porcentaje.

El Umbral de conexion por etapas debe oscilar entre
Ngaj0
Narro

y 100%, donde ngajo es el Limite bajo velocidad motor y nacto
es el Limite alto velocidad motor.

N CONEXION % x 100 %

Bomba de.
velocidad fija

o 4 5 Segundos
1308A388.10
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25-43 Umbral desconex. por etapas

Range: Funcion:

50%* [0 — 100%] Cuando se elimina una bomba de velocidad fija, la bomba de
velocidad variable aumenta a una velocidad superior, a fin de
prevenir una falta de presion. Cuando la bomba de velocidad
variable alcanza la "velocidad de desconexion por etapas" la
bomba de velocidad fija es desconectada por etapas. El Umbral
de desconexidn por etapas se utiliza para calcular la velocidad
de la bomba de velocidad variable cuando se produce la desco-
nexion por etapas de la bomba de velocidad fija. El calculo del
Umbral de desconexion por etapas es la razon entre Limite bajo
velocidad motor, par. 4-11 6 4-12, y Limite alto velocidad mo-
tor, par. 4-13 6 4-14, expresada en porcentaje.

El Umbral de desconexion por etapas debe oscilar entre

N ga/0
n SN % 100 % vy 100%, donde nsalo
CONEXION % Na70
es el Limite bajo velocidad motor y naLto es el Limite alto velo-
cidad motor.

25-44 Veloc. conex. por etapas [RPM]

Option: Funcion:

0 N/A Lectura del valor calculado a continuacién para la Velocidad de
conexion por etapas. Cuando se afiade una bomba de velocidad
fija, la bomba de velocidad variable reduce a una velocidad in-
ferior, a fin de prevenir un exceso de presion. Cuando la bomba
de velocidad variable alcanza la "velocidad de conexién por eta-
pas" la bomba de velocidad fija es conectada por etapas. El
calculo de la Velocidad de conexidn por etapas se basa en el
Umbral de conexion por etapas, par. 25-42, y Limite alto velo-
cidad motor [RPM], par. 4-13.

La Velocidad de conexion por etapas se calcula con la siguiente
formula:

o N cONEXION %
Nconexion = Nacro 100

donde naLto es el Limite alto velocidad motor y nconexidni00% €S
el valor del Umbral de conexion por etapas.

25-45 Veloc. conex. por etapas [Hz]

Option: Funcion:
0 N/A Lectura del valor calculado a continuacion para la Velocidad de

conexion por etapas. Cuando se afiade una bomba de velocidad
fija, la bomba de velocidad variable reduce a una velocidad in-

MG.11.C3.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 273



Guia de programacion del convertidor de fre-
2. Descripcién del parametro M cuencia VLT® HVAC

ferior, a fin de prevenir un exceso de presién. Cuando la bomba
de velocidad variable alcanza la "velocidad de conexidn por eta-
pas" la bomba de velocidad fija es conectada por etapas. El
calculo de la Velocidad de conexién por etapas se basa en el
Umbral de conexion por etapas, par. 25-42, y Limite alto velo-
cidad motor [Hz], par. 4-14.

La Velocidad de conexion por etapas se calcula con la siguiente
formula:

" CONEXION % ,
Nconexion = Na (T0 100 donde nacto es el Li-
mite alto velocidad motor y nconexionioo% es el valor del Umbral
de conexion por etapas.

25-46 Veloc. desconex. por etapas [RPM]

Option: Funcioén:

0 N/A Lectura del valor calculado a continuacién para la Velocidad de
desconexidn por etapas Cuando se elimina una bomba de ve-
locidad fija, la bomba de velocidad variable aumenta a una
velocidad superior, a fin de prevenir una falta de presion. Cuan-
do la bomba de velocidad variable alcanza la "velocidad de
desconexién por etapas” la bomba de velocidad fija es desco-
nectada por etapas. El calculo de la Velocidad de desconexion
por etapas se basa en el Umbral de desconexion por etapas,
par. 25-43, y Limite alto velocidad motor [RPM], par. 4-13.

La Velocidad de desconexion por etapas se calcula con la si-
guiente férmula:

o "\ DESCONEXION % 44
Npesconexion = Narto 100 onde nato

es el Limite alto velocidad motor y npesconexionioos €s el valor
del Umbral de desconexidn por etapas.

25-47 Veloc. desconex. por etapas [Hz]

Option: Funcioén:

Lectura del valor de la Velocidad de desconexion por etapas,
calculado como se muestra a continuacién. Cuando se elimina
una bomba de velocidad fija, la bomba de velocidad variable
hace una rampa de aceleracion a fin de prevenir una caida su-
bita temporal de la presidon. Cuando la bomba de velocidad
variable alcanza la "velocidad de desconexién por etapas", la
bomba de velocidad fija es desconectada por etapas. El calculo
de la Velocidad de desconexion por etapas se basa en el Unbral
de desconexion por etapas, par. 25-43, y en el Limite alto ve-
locidad motor [Hz], par. 4-14.

La Velocidad de desconexidn por etapas se calcula con la si-
guiente férmula:

o " DESCONEXION %
Npesconexion = Narto 100

donde nacto es el Limite alto velocidad motor y npescone-
X16N100% €S el valor del Umbral de desconexion por etapas.
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2.23.5. 25-5* Ajustes de alternancia

Parametros para definir las condiciones de la alternancia de la bomba de velocidad variable (guia),
si se selecciona como parte de la estrategia de control.

25-50 Alternancia de bomba guia

Option: Funcion:

[0]* Apagado

[1] En la conexion

[2] Por comando

[3] En la conexidén o por La alternancia de bomba guia iguala el uso de las bombas, cam-
comando biando periddicamente la de velocidad controlada. Esto asegura

que las bombas se utilizan por igual a lo largo del tiempo. La
alternancia iguala el uso de las bombas, escogiendo siempre la
que tiene el menor nimero de horas de utilizacion para ser co-
nectada la primera.

Off[0] No se realizara ninguna alternancia de bomba guia. No
es posible ajustar este parametro a otra opcion distinta de No
[0] si Arranque motor, par. 25-03, tiene un ajuste en distinto a
Directo a /a red [0].

iNOTA!
Sdlo se puede seleccionar No [0] si Bomba guia
fija, par. 25-05, esta ajustado a S/T1].

En la conexion[1]: La alternancia de la bomba guia tendra lugar
cuando se conecte otra bomba.

Por comando [2]: La alternancia de la bomba guia se producira
por una sefial de comando externa o por un evento preprogra-
mado. Consulte Evento de alternancia, par. 25-51, para ver las
opciones disponibles.
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En la conexion o por comando [3]: La alternancia de la bomba
de velocidad variable (guia) se producira en la conexion o por
una sefal de comando. (Véase mas arriba.)

25-51 Evento alternancia

Option: Funcion:
[0] * Externa
[1] Intervalo tiempo al-
ternancia
[2] Modo reposo
[3] Hora predef. Este parametro sdlo esta activo si se ha seleccionado la opcion

Por comando [2] o En la conexion o por comando [3] en Alter-
nancia de bomba guia, par. 25-50. Si se ha seleccionado un
Evento de alternancia, la alternancia de la bomba guia se pro-
duce cada vez que suceda dicho evento.

Externo[0]: La alternancia se produce cuando se aplica una se-
fal a una de las entradas digitales en la banda de terminales, y
dicha entrada ha sido asignada a Alternancia de bomba guia
[121] en Entradas digitales, par. 5-1*.

Intervalo de tiempo de alternancia [1]: La alternancia se pro-
duce cada vez que transcurre el Intervalo de tiempo de alter-
nancia, par. 25-52,

Modo de reposo [2]: La alternancia se produce cada vez que la
bomba guia entra en Modo de parada en Sleep. Funcion sin
cauaal, par. 20-23, debe estar ajustado a Modo de parada en
Sleep [1] o debe aplicarse una sefial externa para esta funcion.

Hora predefinida [3]: La alternancia se produce a una hora de-
finida del dia. Si esta ajustado Hora predefinida de alternancia,
par. 25-54, ésta se produce todos los dias a la hora especificada.
La hora predeterminada es media noche (00:00 o 12:00 AM de-
pendiendo del formato de hora).

25-52 Intervalo tiempo alternancia

Range: Funcioén:

24 h* [1-999 h] Si estd seleccionada la opcién Intervalo de tiempo de alternan-
cia [1] en Evento de alternancia, par. 25-51, la alternancia de
la bomba de velocidad variable se produce cada vez que trans-
curre el Intervalo de tiempo de alternancia (puede comprobarse
en Valor del temporizador de alternancia, par. 25-53).

25-53 Valor del temporizador de alternancia

Option: Funcion:
0 N/A Parametro de lectura del valor del Intervalo de tiempo de alter-
nancia ajustado en el par. 25-52.
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25-54 Hora predef. alternancia

Range: Funcion:

00:00*% [00:00 — 23:59] Si esta seleccionada la opcidon Hora predefinida [3] en Evento
de alternancia, par. 25-51, la alternancia de la bomba de velo-
cidad variable se producira cada dia a la hora especificada en
Hora predefinida de alternancia. La hora predeterminada es
media noche (00:00 o 12:00 AM dependiendo del formato de
hora).

25-55 Alternancia si capacidad < 50%b6

Option: Funcioén:

[0] Desactivado

[1]1 *  Activado Si esta activado Alternancia si capacidad < 50%, la alternancia
de bomba sdlo puede producirse si la capacidad es igual o in-
ferior a 50%. El calculo de la capacidad es la razén entre el
numero de bombas en funcionamiento (incluida la bomba de
velocidad variable) y el nimero total de bombas disponibles
(incluida de la bomba de velocidad variable, pero no las blo-
queadas)

Nen MARCHA

100 %
Nrotat

Capacidad =

Para el Controlador en cascada basico todas las bombas son de
igual tamafio.

Desactivado[0]: La alternancia de bomba guia se producira con
cualquier capacidad de bombeo.

Activado [1]: La funcién de bomba guia se alternara solo si el
numero de bombas en funcionamiento estan proporcionando
menos del 50% de la capacidad total de bombeo.

Esto solo es valido si el par. 25-50, Alternancia de bomba guia
es distinto de No [0].

25-56 Modo conex. por etapas en altern.

Option: Funcioén:
[0] * Lento
[1] Rapido Este parametro solo esta activado si la opcion seleccionada en

el par. 25-50, Alternancia de bomba guia es distinta de No [0].

Son posibles dos tipos de conexion y desconexion por etapas de
las bombas. La transicion lenta hace mas suave la conexion y
desconexion. La transicion rapida las hace lo mas rapidas posi-
ble; la bomba de velocidad variable es desconectada (parada
por inercia).

Lento [0]: En la alternancia, la bomba de velocidad variable es
acelerada hasta la velocidad maxima y después decelerada has-
ta su detencion.

Rdpido[1]: En la alternancia, la bomba de velocidad variable es
acelerada hasta la velocidad maxima y después parada por iner-
cia hasta su detencion.

El diagrama siguiente es un ejemplo de la conexion de transicion
lenta. La bomba de velocidad variable (grafico superior) y una
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bomba de velocidad fija (grafico inferior) estan funcionando an-
tes del comando de conexion por etapas. Cuando se activa el
comando de transicion Lento[0], se realiza una alternancia con
una rampa de velocidad de la bomba de velocidad variable hasta
el Limite alto velocidad motor, par. 4-13 6 4-14, y a continuacion
desacelerandola hasta velocidad cero. Después de un “Retardo
antes de arrancar la siguiente bomba” (Retardo arranque si-
guiente bomba, par. 25-59), la siguiente bomba guia (grafico
central) es acelerada, y otra bomba guia original (grafico supe-
rior) es anadida tras el “Retardo antes de funcionar con la
red" (Retardo funcionamiento en red, par. 25-60) como bomba
de velocidad fija. La siguiente bomba guia (grafico central) es
desacelerada hasta el Limite bajo velocidad motor y, a conti-
nuacion, se le permite variar la velocidad para mantener la
presion del sistema

25-58 Ejecutar siguiente retardo bomba

Range: Funcion:

0,5s* [Par.25-58-5,0s]  Este pardmetro solo esta activado si la opcion seleccionada en
el par. 25-50, Alternancia de bomba guia es distinta de No [0].
Este parametro ajusta el tiempo entre la detencion de la bomba
de velocidad variable antigua y el arranque de otra como nueva
bomba de velocidad variable. Consulte Modo de conexion en la
alternancia, par. 25-56, y la figura 7-5 para obtener una des-
cripcién de la conexion por etapas y de la alternancia.

25-59 Ejecutar si hay retardo de red

Range: Funcion:
0,5s* [Par.25-58 -5,0s] Este pardmetro solo esta activado si la opcion seleccionada en
el par. 25-50, Alternancia de bomba guia es distinta de Mo [0].

Este parametro ajusta el tiempo entre la parada de la anterior
bomba de velocidad variable y el arranque de esa misma bomba
como nueva bomba de velocidad fija. Consulte Modo de cone-
Xion en la alternancia, par. 25-56, y la figura 7-5 para obtener
una descripcion de la conexidn por etapas y de la alternancia.
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2.23.6. 25-8* Estado

Parametros de lectura que informan sobre el estado de funcionamiento del controlador de cascada
y de las bombas que éste controla.

25-80 Estado cascada

Option: Funcion:
Desactivado
Emergencia
Off (Apagado)
En lazo abierto
Mantenido
Velocidad fija
En funcionamiento

Funcionamiento
FSBW

Desconexidn por eta-
pas

En alternancia

Sin ajustar guia Lectura del estado del controlador de cascada.
Desactivado: El controlador en cascada esta desactivado (Con-
trolador en cascada, par. 25-00).
Emergencia. Todas las bombas han sido paradas por medio de
un Paro por inercia 0 mediante un comando de parada externo
aplicado al convertidor de frecuencia.
Apagado: Todas las bombas han sido paradas por medio de un
comando de parada aplicado al convertidor de frecuencia.
En lazo abierto: el par. 1-00, Modo de Configuracion, se ha
ajustado a lazo abierto. Todas las bombas de velocidad fija se-
ran paradas. La bomba de velocidad variable continuara fun-
cionando.
Mantenida: La conexion/desconexion por etapas de las bombas
ha sido bloqueada, asi como la referencia.
Velocidad fija: Todas las bombas de velocidad fija seran para-
das. Cuando lo estén, la bomba de velocidad variable funcionara
a velocidad fija.
Funcionamiento. Se ha aplicado un comando de arranque al
convertidor de frecuencia y el controlador de cascada esta con-
trolando las bombas.
Funcionamiento FSBW: El convertidor de frecuencia se ha des-
conectado y el controlador de cascada controla las bombas de
velocidad fija en base al par. 25-22, Ancho de banda de veloci-
dad fija.
Conexion por etapas. El controlador de cascada esta conectan-
do por etapas las bombas de velocidad fija.
Desconexion por etapas. El controlador de cascada esta desco-
nectando por etapas las bombas de velocidad fija.
En alternancia: La seleccion en el par. 25-50, Alternancia de
bomba guia, es distinta de Mo [0], y se esta produciendo una
secuencia de alternancia.
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Sin ajustar guia: No hay ninguna bomba disponible para ser
asignada como bomba de velocidad variable.

25-81 Estado bomba

Option: Funcion:
[X] Desactivado

[O] Off (Apagado)

[D] Funcionando en el
convertidor de fre-
cuencia
[R] Funcionando en la red Estado de bomba muestra el estado del niimero de bombas se-

leccionado en Numero de bombas, par. 25-01. Es una lectura
del estado de cada una de las bombas, que muestra una cadena
que consta del nimero de bomba y del estado actual de la mis-
ma.

Ejemplo: con las abreviaturas, una lectura podria ser "1: D 2:0".
Esto significa que la bomba 1 esta funcionando y su velocidad
es controlada por el convertidor de frecuencia, y que la bomba
2 esta parada.

Desactivada (X): La bomba estd bloqueada, ya sea mediante el
par. 25-19, Blogueo de bomba, o mediante una sefal en una
entrada digital programada para Bloqueo de Bomba (nimero
bomba), en Entradas digitales, par. 5-1*. Sélo puede hacer re-
ferencia a bombas de velocidad fija.

Apagada (O): Parada por el controlador en cascada (pero no
bloqueada).

Funcionando en el convertidor de frecuencia(D): Bomba de ve-
locidad variable, independientemente de si esta conectada di-
rectamente o controlada a través de un relé del convertidor de
frecuencia.

Funcionando en la red (R): Funcionando conectada a la alimen-
tacion de red. Bomba de velocidad fija funcionando.

25-82 Bomba principal

Option: Funcion:

0 N/A Parametro de lectura para la actual bomba de velocidad variable
del sistema. El parametro Bomba guia se actualiza para indicar
cual es la actual bomba de velocidad variable del sistema, cuan-
do se produce una alternancia. Si no hay seleccionada ninguna
bomba guia (controlador de cascada desactivado o todas las
bombas bloqueadas) el display mostrara NINGUNA.

25-83 Estado relé

Matriz [2]

On
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Off (Apagado) Lectura del estado de cada uno de los relés asignados para el
control de las bombas. Cada elemento de la matriz representa
un relé. Si el relé estd activado, el correspondiente elemento
esta ajustado a "Si". Si un relé estd desactivado, el correspon-
diente elemento esta ajustado a "No".

25-84 Tiempo activ. bomba

Matriz [2]

0 Ho-[0 — 2.147.483.647 Lectura del valor de Tiempo func. bomba. El controlador en
ras* horas] cascada tiene contadores separados para las bombas y para los
relés que las controlan. Tiempo func. bomba controla las "horas
de funcionamiento" de cada bomba. El valor de cada contador
Tiempo func. bomba puede reiniciarse a cero escribiendo en el
parametro, p. €j., si la bomba es sustituida para mantenimiento.

25-85 Tiempo activ. relé

Matriz [2]

0 Ho-[0 - 2.147.483.647 Lecturadel valor del Tiempo func. relé El controlador en cascada

ras* horas] tiene contadores separados para las bombas y para los relés que
las controlan. La rotacion de bombas se realiza siempre en base
a los contadores de relé; de lo contrario, siempre se utilizaria la
bomba nueva cuando una de ellas es reemplazada y se reinicia
su valor en el par. 25-85, Tiempo func. bomba. Para utilizar el
par. 25-04, Rotacion de bombas, el controlador en cascada con-
trola el Tiempo func. relé.

25-86 Reiniciar contadores relés

Option: Funcioén:
[0] *  No reiniciar

[1] Reiniciar Reiniciar todos los elementos de los contadores 7iempo activ.
relé, par. 25-85.

2.23.7. 25-9* Mantenimiento

Parametros utilizados en caso de mantenimiento de una o mas de las bombas controladas.

25-90 Parada bomba

Matriz [2]
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[0] *  Off (Apagado)

[1] On En este parametro es posible desactivar una o mas de las bom-
bas guia fijas. Por ejemplo, la bomba no sera seleccionada para
la conexién por etapas, incluso aunque sea la proxima en la se-
cuencia de funcionamiento. No es posible desactivar la bomba
guia con el comando Bloqueo de bomba.

Los bloqueos de entradas digitales se seleccionan como Blogueo
bomba 1-3[130-132] en Entradas digitales, par. 5-1*.

Off[0]: La bomba esta activa para conexion/desconexion por
etapas.

On [1]: Se ha dado el comando Bloqueo de bomba. Si hay al-
guna bomba funcionando serd inmediatamente desconectada.
Si la bomba no esta funcionando no se permitira su conexion.

25-91 Altern. manual

Option: Funcion:
[0]* 0 = Off - Nimero de Este comando sdlo estd activo si alguna de las opciones Por co-
bombas mando, En la conexion o En la conexion o por comando, esta

seleccionada en el par. 25-50, Alternancia de bomba guia.
El parametro es para ajustar manualmente la bomba que va a
ser asignada como bomba de velocidad variable. El valor pre-
determinado de Alternancia manual es Mo [0]. Si se ajusta
cualquier valor distinto de Vo [0], la alternancia se lleva a cabo
inmediatamente, y la bomba seleccionada con Alternancia ma-
nual es la nueva bomba de velocidad variable. Después de
realizar la alternancia, el parametro Alternancia manual es rei-
niciado a Mo [0]. Si el parametro se ajusta al nimero corres-
pondiente a la bomba de velocidad variable actual, el parametro
sera reiniciado a [0] inmediatamente después.
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2.24. Menu principal - Opcién E/S analégica MCB 109 -
Grupo 26

2.24.1. Opcion E/S analdgica MCB 109, 26-**

La opcién de E/S analdgicas MCB109 extiende la funcionalidad de la serie de convertidores de
frecuencia VLT® HVAC FC100, afiadiendo un nimero adicional de entradas y salidas analdgicas
programables. Esto podria ser muy Util en instalaciones de sistemas de gestion de edificios, en los
que el convertidor de frecuencia puede utilizarse como un dispositivo descentralizado de E/S,
eliminando la necesidad de una estacidn externa de control y, por tanto, reduciendo el coste.

Tenga en cuenta el diagrama:
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Muestra una Unidad de control de aire normal (AHU). Como se puede ver, la nueva opcién E/S
analdgica ofrece la posibilidad de controlar todas las funciones del convertidor de frecuencia, como
la entrada, retorno, amortiguadores o bobinas de calentamiento/refrigeracion, con mediciones de
temperatura y presion obtenidas por el convertidor de frecuencia.
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iNOTA!
La maxima intensidad para las salidas analdgicas de 0-10 V es 1 mA.

iNOTAI

Cuando se utiliza el control de cero activo, es importante que cualquier entrada
analdgica no utilizada para el controlador de frecuencia, es decir, que sea parte de
las E/S descentralizadas del sistema de gestion del edificio, tenga desactivada su
funcién cero activo.

Terminal Parametros |Terminal Parametros Terminal Parametros
Entradas analdgicas Entradas analdgicas Relés
X42/1 26-00, 26-1* 53 6-1%* Terminales 1, 5-4%
2,3 delrelé 1
X42/3 26-01, 26-2* 54 6-2* Terminales 4, 5-4%
5, 6 del relé 2
X42/5 26-02, 26-3*
Salidas analdgicas Salida analdgica
X42/7 26-4* 42 6-5*
X42/9 26-5*
X42/11 26-6*

Tabla 2.2: Parametros relevantes

También es posible leer las entradas analdgicas, escribir en las salidas analdgicas y controlar los
relés utilizando comunicaciones mediante el bus serie. En este caso, estos son los parametros
relevantes.

Terminal Pardmetros  |Terminal Parametros | Terminal Parametros
Entradas analdgicas (leer) Entradas analdgicas (leer) Relés
X42/1 18-30 53 16-62 Terminales 1, 16-71

2,3 delrelé 1
X42/3 18-31 54 16-64 Terminales 4, 16-71

5, 6 del relé 2
X42/5 18-32
Salidas analdgicas (escribir) |Salida analdgica (escribir)
X42/7 18-33 42 6-53 iNOTA! Las salidas de relé de-
X42/9 18-34 ben estar habilitadas por me-
X42/11 18-35 dio de los bit 11 (relé 1) y 12

(relé 2) del codigo de control.

Tabla 2.3: Parametros relevantes

Ajuste del reloj en tiempo real incorporado.

La opcién E/S analdgicas incorpora un reloj en tiempo real con bateria de respaldo. Este puede
utilizarse como respaldo de la funcién reloj incluida en el convertidor de frecuencia de manera
estandar. Véase la seccion Ajustes del reloj, par. 0-7*.

La opcidn de E/S analdgicas puede utilizarse para el control de dispositivos como actuadores o
valvulas, usando la utilidad de lazo cerrado extendido y retirando asi el control del sistema de
gestién de edificios. Véase la seccidn parametros: Lazo cerrado extendido — FC 100 par 21-**,
Hay tres controladores PID de lazo cerrado independientes.
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26-00 Modo Terminal X42/1

Option: Funcion:

[1] Tension

[2] Pt 1000 (°C)

[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) El terminal X42/1 puede ser programado como una entrada
analdgica que acepte una tension o entrada de temperatura

bien de Pt 1000 (1.000 Q a 0°C) o bien de Ni 1000 (1.000 2 a
0°C). Seleccione el modo deseado.

Pt 1000, [2] y Ni 1000, [4] si se trabaja en Celsius - Pt 1000, [3]
y Ni 1000, [5] si se trabaja en Fahrenheit.

Aviso: iSi la entrada no se utiliza, debe configurarse para ten-
sion!

Si se configura para temperatura y se utiliza como realimenta-
cion, la unidad debe configurarse para trabajar en Celsius o
Fahrenheit (par. 20-12, 21-10, 21-30 6 21-50)

26-01 Modo Terminal X42/3

Option: Funcion:

[1] Tension

[2] Pt 1000 (°C)

[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) El terminal X42/3 puede ser programado como una entrada

analdgica que acepte una tension o entrada de temperatura
bien de Pt 1000 o bien de Ni 1000. Seleccione el modo deseado.

Pt 1000, [2] y Ni 1000, [4] si se trabaja en Celsius - Pt 1000, [3]
y Ni 1000, [5] si se trabaja en Fahrenheit.

Aviso: iSi la entrada no se utiliza, debe configurarse para ten-
sion!

Si se configura para temperatura y se utiliza como realimenta-

cion, la unidad debe configurarse para trabajar en Celsius o
Fahrenheit (par. 20-12, 21-10, 21-30 6 21-50)

26-02 Modo Terminal X42/5

Option: Funcion:

[1] Tension

[2] Pt 1000 (°C)

[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) El terminal X42/5 puede ser programado como una entrada

analdgica que acepte una tension o entrada de temperatura
bien de Pt 1000 o bien de Ni 1000. Seleccione el modo deseado.
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Pt 1000, [2] y Ni 1000, [4] si se trabaja en Celsius - Pt 1000, [3]
y Ni 1000, [5] si se trabaja en Fahrenheit.

Aviso: iSi la entrada no se utiliza, debe configurarse para ten-
sion!

Si se configura para temperatura y se utiliza como realimenta-
cién, la unidad debe configurarse para trabajar en Celsius o
Fahrenheit (par. 20-12, 21-10, 21-30 6 21-50)

26-10 Terminal X42/1 baja tension
Range: Funcioén:
0,07 v* [0,00 - par. 26-11] Introducir el valor de tensidn bajo. Este valor de escalado de

entrada analdgica debe corresponderse con el valor bajo de
realimentacion/referencia ajustado en el par. 26-14.

26-11 Terminal X42/1 alta tension
Range: Funcion:
10,0 v* [Par. 26-10 - 10,0 V] Introducir el valor de tension alto. Este valor de escalado de

entrada analdgica debe corresponderse con el valor alto de rea-
limentacion/referencia ajustado en el par. 26-15.

26-14 Terminal X42/1 valor bajo ref. /realim

Range: Funcion:
0,000 [-100.000,000 a par. Introducir el valor de escalado de entrada analdgica que se co-
Unidad* 26-15] rresponde con el valor bajo de tension ajustado en el par. 26-10.

26-15 Terminal X42/1 valor alto ref. /realim

Range: Funcion:

100,000 [Par. 26-14 a Introducir el valor de escalado de la entrada analdgica que se

unidad* 100.000,000] corresponde con el valor alto de tension ajustado en el par.
26-11.

26-16 Terminal X42/1 Constante de tiempo del filtro

Range: Funcioén:

0,001 s*[0,001 - 10.000 s] Introducir la constante de tiempo. Es una constante de tiempo
de un filtro paso bajo digital de primer orden para supresion de
ruido en el terminal X42/1. Un valor alto mejora la amortigua-
cién, aunque aumenta el retardo por el filtro. Este parametro no
se puede ajustar con el motor en marcha.

26-17 Terminal X42/1 cero activo
Option: Funcion:
[0] Desactivado
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[1] Activado Este parametro permite activar el control de cero activo. P.e.
donde la entrada analdgica es parte del control del convertidor
de frecuencia, en vez de utilizarse como parte de un sistema
descentralizado de E/S, como por ejemplo sistema de gestion
de edificios.

26-20 Terminal X42/3 baja tension
Range: Funcion:
0,07 v* [0,00 - par. 26-21] Introducir el valor de tensién bajo. Este valor de escalado de

entrada analdgica debe corresponderse con el valor bajo de
realimentacion/referencia ajustado en el par. 26-24.

26-21 Terminal X42/3 alta tension
Range: Funcion:
10,0 Vv* [Par. 26-20 - 10,0 V] Introducir el valor de tensidn alto. Este valor de escalado de

entrada analdgica debe corresponderse con el valor alto de rea-
limentacion/referencia ajustado en el par. 26-25.

26-24 Terminal X42/3 valor bajo ref. /realim

Range: Funcion:

0,000 [-100.000,000 al par. Introducir el valor de escalado de la entrada analdgica que se

Unidad* 26-25] corresponde con el valor bajo de tensién ajustado en el par
26-20.

26-25 Terminal X42/3 valor alto ref. /realim

Range: Funcién:

100,000 [Par. 6-24 a Introducir el valor de escalado de la entrada analdgica que se

unidad* 1.000.000,000] corresponde con el valor alto de tensidn ajustado en los par.
26-21.

26-26 Terminal X42/3 Constante de tiempo del filtro

Range: Funcioén:

0,001 s*[0,001 - 10.000 s] Introducir la constante de tiempo. Es una const. de tiempo de
un filtro paso bajo digital de primer orden para supresion de
ruido en el terminal X42/3. Un valor alto mejora la amortigua-
cion, aungue aumenta el retardo por el filtro. Este parametro no
se puede ajustar con el motor en marcha.

26-27 Terminal X42/3 cero activo
Option: Funcion:
[0] Desactivado
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[1] Activado Este parametro permite activar el control de cero activo. P.e.
donde la entrada analdgica es parte del control del convertidor
de frecuencia, en vez de utilizarse como parte de un sistema
descentralizado de E/S, como por ejemplo sistema de gestion
de edificios.

26-30 Terminal X42/5 baja tension
Range: Funcion:
0,07 v* [0,00 - par. 26-31] Introducir el valor de tensién bajo. Este valor de escalado de

entrada analdgica debe corresponderse con el valor bajo de
realimentacion/referencia ajustado en el par. 26-34.

26-31 Terminal X42/5 alta tension
Range: Funcion:
10,0 Vv* [Par. 26-30 - 10,0 V] Introducir el valor de tension alto. Este valor de escalado de

entrada analdgica debe corresponderse con el valor alto de rea-
limentacion/referencia ajustado en el par. 26-35.

26-34 Terminal X42/5 valor bajo ref. /realim

Range: Funcion:

0,000 [-100.000,000 al par. Introducir el valor de escalado de la entrada analdgica que se

Unidad* 26-35] corresponde con el valor bajo de tensién ajustado en el par
26-30.

26-35 Terminal X42/5 valor alto ref. /realim

Range: Funcion:

100.000 [Par. 26-34 a Introducir el valor de escalado de la entrada analdgica que se

unidad* 1.000.000,000] corresponde con el valor alto de tension ajustado en el par.
26-21.

26-36 Terminal X42/5 Constante de tiempo del filtro

Range: Funcioén:

0,001 s*[0,001 - 10.000 s] Introducir la constante de tiempo. Es una const. de tiempo de
un filtro paso bajo digital de primer orden para supresion de
ruido en el terminal X42/5. Un valor alto mejora la amortigua-
cion, aunque aumenta el retardo por el filtro. Este parametro no
se puede ajustar con el motor en marcha.

26-37 Terminal X42/5 cero activo
Option: Funcion:
[0] Desactivado
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[1] Activado Este parametro permite activar el control de cero activo. P.e.
donde la entrada analdgica es parte del control del convertidor
de frecuencia, en vez de utilizarse como parte de un sistema
descentralizado de E/S, como por ejemplo sistema de gestion
de edificios.

26-40 Terminal X42/7 salida

Option: Funcion:
Define la funcién del terminal X42/7 como una salida analdgica
de intensidad.

[0] Sin funcion

[100] Frecuencia de salida
[101] Referencia

[102] Realimentacion
[103] Intensidad motor
[104] Par relat. al limite
[105] Par rel. a nominal
[106] Factor de

[107] Velocidad

[108] Par

[113] Lazo cerrado 1 ext.
[114] Ext. Lazo cerrado 2
[115] Lazo cerrado 3 ext.
[139] Contr. bus

[141] Contr. bus, t. lim.

26-41 Terminal X42/7 salida Min. Escala

Range: Funcion:

0%%* [0.00 - 200%] Escalar la salida minima de la sefial analdgica seleccionada en
el terminal X42/7, como porcentaje del valor de sefnal maximo.
Es decir, si se desea 0 mA (o 0 Hz) al 25% del valor de salida
maximo, A continuacion, programar al 25%. Los valores esca-
lados hasta el 100% no pueden ser nunca superiores al ajuste
correspondiente del par. 26-52.

26-42 Terminal X42/7 salida Max. Escala

Range: Funcién:

100%* [0 - 200%] Escalar la salida maxima de la sefial analdgica seleccionada en
el terminal X42/7. Ajustar el valor al valor maximo de la salida
de sefial de intensidad actual. Escalar la salida para obtener una
intensidad inferior a los 20 mA a escala completa; 6 20 mA a
una salida inferior al 100% del valor de sefial maximo. Si 20 mA
es la intensidad de salida deseada a un valor entre el 0 y el
100% de la salida de escala completa, programar el valor por-
centual en el parametro, es decir 50% = 20 mA. Para obtener
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una intensidad entre 4 y 20 mA como salida maxima (100%),
el valor porcentual para programar la unidad se calcula como:

20mA
intensidad mdxima deseada x 100%
es decir,
. 20mA o o
10mA: TomA 100% = 200%

26-43 Terminal X42/7 control bus de salida
Range: Funcion:
0%* [0 - 100%] Contiene el nivel de la Salida X42/7 si es controlada por el bus.

26-44 Terminal X42/7 Tiempo lim. salida predet.

Range: Funcion:

0.00 %* [0.00 - 100%] Contiene el nivel preajustado del terminal X42/7.
En caso de que se alcance el tiempo limite del bus y se selec-
cione una funcion de tiempo limite en el par. 26-50, la salida se
ajustara a este nivel.

26-50 Terminal X42/9 salida
Option: Funcion:

Define la funcion del terminal X42/9 como una salida analdgica
de intensidad.

[0] Sin funcion

[100] Frecuencia de salida
[101] Referencia

[102] Realimentacion
[103] Intensidad motor
[104] Par relat. al limite
[105] Par rel. a nominal
[106] Factor de

[107] Velocidad

[108] Par

[113] Cod. ext.

[114] Cod. ext.

[115] Cod. ext.

[139] Contr. bus

[141] Contr. bus, t. lim.
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26-51 Terminal X42/9 salida min. Escala

Range:
0%* [0.00 - 200%]

Funcion:

Escalar la salida minima de la sefial analdgica seleccionada en
el terminal X42/9, como porcentaje del valor de senal maximo.
Es decir, si se desea 0 mA (o 0 Hz) al 25% del valor de salida
maximo, A continuacion, programar al 25%. Los valores esca-
lados hasta el 100% no pueden ser nunca superiores al ajuste
correspondiente del par. 26-62.

26-52 Terminal X42/9 salida max. Escala

Range:
100%* [0.00 - 200%]

Funcién:

Escalar la salida maxima de la sefial analdgica seleccionada en
el terminal X42/9. Ajustar el valor al valor maximo de la salida
de sefial de intensidad actual. Escalar la salida para obtener una
intensidad inferior a los 20 mA a escala completa; 6 20 mA a
una salida inferior al 100% del valor de sefial maximo. Si 20 mA
es la intensidad de salida deseada a un valor entre el 0 y el
100% de la salida de escala completa, programar el valor por-
centual en el parametro, es decir 50% = 20 mA. Para obtener
una intensidad entre 4 y 20 mA como salida méaxima (100%),
el valor porcentual para programar la unidad se calcula como:

20mA
intensidad mdxima deseada x 100 %
es decir,
. 20mA o o
10mA: TomA 100% = 200%

26-53 Terminal X42/9 control bus de salida

Range:
0.00 %*[0.00 - 100%]

Funcioén:
Contiene el nivel de la Salida X42/9 si es controlada por el bus.

26-54 Terminal X42/9 Tiempo lim. salida predet.

Range:
0.00%* [0.00 - 100%]

Funcion:

Contiene el nivel preajustado de la Salida X42/9.

En caso de que se alcance el tiempo limite del bus y se selec-
cione una funcion de tiempo limite en el par. 26-60 la salida se
ajustara a este nivel.

26-60 Terminal X42/11 salida

Option:

[0] *  Sin funcién
[100] Frecuencia de salida
[101] Referencia

Funcioén:
Define la funcion del terminal X42/11 como una salida analdgica
de intensidad.
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[102] Realimentacion
[103] Intensidad motor
[104]  Par relat. al limite
[105] Par rel. a nominal
[106] Factor de

[107] Velocidad

[108] Par

[113] Cod. ext.

[114] Cod. ext.

[115] Cod. ext.

[139] Contr. bus

[141] Contr. bus, t. lim.

26-61 Terminal X42/11 salida min. Escala

Range: Funcion:

0%* [0.00 - 200%] Escalar la salida minima de la sefial analdgica seleccionada en
el terminal X42/11, como porcentaje del valor de sefal maximo.
Es decir, si se desea 0 mA (o 0 Hz) al 25% del valor de salida
maximo, A continuacion, programar al 25%. Los valores esca-
lados hasta el 100% no pueden ser nunca superiores al ajuste
correspondiente del par. 26-72.

26-62 Terminal X42/11 salida méax. Escala

Range: Funcion:

100%* [0.00 - 200%] Escalar la salida maxima de la sefial analdgica seleccionada en
el terminal X42/9. Ajustar el valor al valor maximo de la salida
de sefial de intensidad actual. Escalar la salida para obtener una
intensidad inferior a los 20 mA a escala completa; 6 20 mA a
una salida inferior al 100% del valor de sefial maximo. Si 20 mA
es la intensidad de salida deseada a un valor entre el 0 y el
100% de la salida de escala completa, programar el valor por-
centual en el parametro, es decir 50% = 20 mA. Para obtener
una intensidad entre 4 y 20 mA como salida maxima (100%),
el valor porcentual para programar la unidad se calcula como:

20mA
intensidad mdxima deseada x 100%
es decir,
1oma: 2974 100% - 200%

10mA

26-63 Terminal X42/11 control bus de salida

Range: Funcion:
0.00* [0.00 - 100%] Contiene el nivel de la Salida X42/11 si es controlada por el bus.
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26-64 Terminal X42/11 Tiempo lim. salida predet.

Range: Funcion:

0.00%* [0.00 - 100%] Contiene el nivel preajustado de la Salida X42/11.
En caso de que se alcance el tiempo limite del bus y se selec-
cione una funcion de tiempo limite en el par. 26-70 la salida se
ajustara a este nivel.
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3. Listas de parametros

3.1. Opciones de parametros

3.1.1. Ajustes predeterminados

Cambios durante el funcionamiento

"TRUE” ("VERDADEROQO") significa que el parametro puede modificarse mientras el convertidor de
frecuencia se encuentra en funcionamiento, y “FALSE” ("FALSQ") significa que debe pararse para
poder realizar una modificacion.

4 Ajustes
‘Todos los ajustes”: el parametro puede ajustarse individualmente en cada uno de los cuatro ajus-

tes, es decir, un mismo parametro puede tener cuatro valores de datos diferentes.
'1 ajuste’ el valor de datos sera el mismo en todos los ajustes.

fndice de conversién
Se trata de un nimero de conversion que se utiliza al escribir o leer mediante un convertidor de

frecuencia.

indiceconv. | 100 67 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 |1 ]o ] -1] 2 |-3]-4/] -5 -6

Factor conv. | 1 ‘ 1/60 ‘ 100000 ‘ 100000‘ 10000‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0.1 ‘ 0.01 ‘ 0.00 ‘ 0.000 ‘0.0000‘ 0.000001
0 1 1 1

Tipo de dato Descripcién Tipo

2 Entero 8 Int8

3 Entero 16 Int16

4 Entero 32 Int32

5 Sin signo 8 Uint8

6 Sin signo 16 Uint16

7 Sin signo 32 Uint32

9 Cadena visible VisStr

33 Valor normalizado de 2 bytes N2

35 Secuencia de bits de 16 variables boleanas V2

54 Diferencia de tiempo sin fecha TimD
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Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® HVAC M fndice

Indice

1

, Escalonadamente 25
1

10-1* Devicenet 138
1-3* Dat. Avanz. Motor 53
16-1* Estado Motor 181
18-0* Registro De Mantenimiento 191
2

20-** Fc Lazo Cerrado 194
20-0* Realimentacion 194
20-2* Realimentacion Y Consigna 199
20-3* Conv. Realim. Av. 203
20-7* Ajuste Automatico Del Pid 204
20-8* Ajustes Basicos 206
20-9* Controlador Pid 207
21-0* Ajuste Automatico Del Pid Ampliado 209
22-8* Compensacion Caudal 232
24-0* Modo Fuego 255
24-1* Bypass Convertidor 261
5

5-1* Entradas Digitales 84
5-6 * Salidas De Pulso 101
5-9* Controlado Por Bus 103
A

Acceso A Los Pardmetros 142
Acceso Al Menu Personal [ment Rapido] Sin Contrasefia, Par. 0-66 45
Accionador Diagndstico, 8-07 118
Acciones Temporizadas, 23-0* 239
Adaptacion Automatica Del Motor (ama) 52
Advertencia Realimentacién Baja, 4-56 80
Advertencia Referencia Baja, 4-54 79
Ahorro Energético, 23-83 254
Ahorro, 23-84 254
Ajustar Fecha Y Hora, 0-70 46
Ajuste Activo, 0-10 30
Ajuste Actual Enlazado A 31
Ajuste Automatico Del Pid, 20-79 205
Ajuste Automatico Del Pid, 21-05 211
Ajuste De Parametros 12
Ajuste Eficaz De Parametros Para Aplicaciones Hvac 14
Ajustes De Funciones 20
Ajustes Del Reloj, 0-7* 45
Ajustes Generales, 1-0* 49
Ajustes Predeterminados 26,295
Ajustes Reg. Datos, 15-1* 171
Ajustes Regionales - 0-03 29
Alim. On/off, 14-1* 160
Almacenar Siempre 10-33 143
Altern. Manual, 25-91 282
Alternancia De Bomba Guia, 25-50 275
Ambiente, 14-5% 166
Ancho Banda Conexion Por Etapas, 25-20 267
Ancho Banda En Referencia, 20-84 207
Ancho Banda Veloc. Fija, 25-22 268
Ancho De Banda De Histéresis, 25-21 267
Aproximacion Curva Cuadrada-lineal, 22-81 234
Arrangue Del Motor, 25-02 265
Auto Reduccion, 14-6* 167
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B

Bomba Guia Fija, 25-05 265
Bomba Principal, 25-82 280
C

Cadena De Codigo De Tipo, 15-45 177
Cadena De Cddigo Del Tipo Solicitado, 15-44 177
Célculo Punto De Trabajo, 22-82 234
Cambio De Datos 24
Cambio De Salida Pid, 20-72 205
Cambio De Salida Pid, 21-02 210
Cambio De Un Grupo De Valores De Datos Numéricos 25
Cambio De Un Valor De Texto 25
Cambio Del Valor De Un Dato 25
Caracteristicas De Par, 1-03 49
Carga Térmica 55,182
Caudal En Punto De Disefio, 22-89 238
Cc Mantenida/precalentamiento 58
Circuito De Filtro Rfi De Alimentacion 166
Cdd. De Advert. Profibus 132
Cdd. De Advertencia Lon, 11-15 144
Céd. De Advertencia, 16-92 188
Cédigo Advertencia 2, 16-93 189
Cddigo Alarma 2, 16-91 188
Cddigo De Advertencia 2 189
Cddigo De Alarma, 16-90 188
Cddigo De Estado Configurable Stw, 8-13 118
Cddigo De Mantenimiento Preventivo, 16-96 189
Cddigo De Menu Personal 45
Cdédigo De Servicio, 14-29 165
Cédigo Estado Amp. 189
Cddigo Estado Ampliado 2 ,16-95 189
Cddigo Tarjeta De Potencia, 15-47 177
Compensacion Carga Baja Veloc, 1-60 55
Compensacion De Caudal, 22-80 234
Comprob. Rotacion Motor, 1-28 52
Comprobacion Freno, 2-15 65
Config. Escritura Pcd, 9-15 126
Configuracion De Modo Fuego, 24-01 257
Conmut. Inversor, 14-0* 159
Constante De Tiempo De Filtro De Pulsos #29, 5-54 100
Constante De Tiempo Del Filtro De Pulsos #33, 5-59 101
Contador De Kwh, 15-02 170
Contador Errores Bus, 8-81 124
Contador Errores Esclavo, 8-83 124
Contador Mensajes Bus, 8-80 124
Contador Mensaijes Esclavo, 8-82 124
Contador Para Parada Precisa 187
Contenedor Datos Continuos, 23-61 250
Contenedor De Datos Temporizados, 23-62 251
Control De Bus Digital Y De Relé, 5-90 103
Control De Bus Salida De Pulsos #27, 5-93 103
Control De Bus Salida De Pulsos #29, 5-95 103
Control De Bus Salida De Pulsos #x30/6, 5-97 104
Control De Proceso, 9-28 131
Control De Red 10-15 141
Control De Sobretension, 2-17 66
Control Del Ventilador, 14-52 166
Control Pid Normal/inverso, 20-81 206
Controlador De Cascada, 25-00 264
Conversion De Realimentacion 1, Par. 20-01 195
Conversion De Realimentacion 2, 20-04 197
Conversion De Realimentacion 3, 20-07 197
Copia Con Lcp, 0-50 43
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Cosphi Del Motor, 14-43 166
Ctrl. Lim. Intens., 14-3* 165
Ctrol Lim. Inten., Tiempo Integrac., 14-31 165
Ctrol. Lim. Intens., 14-30 165
Ctrol. Potencia Freno 65
D

Derivar Veloc. Hasta, Rpm, 4-62 81
Deteccion Baja Potencia, 22-21 222
Deteccion Baja Velocidad, 22-22 223
Deteccidn Correa Rota 231
Dias Laborables Adicionales, 0-82 47
Dias Laborables, Par. 0-81 47
Dias No Laborables Adicionales, 0-83 47
Diferencia Zona Horaria, 0-73 46
Direccion Veloc. Motor 4-10 76
Display Grafico 3
E

Ejemplo De Cambio De Datos De Pardmetros 13
Entrada Analdgica X42/1, 18-30 192
Entrada Analdgica X42/3, 18-31 192
Entrada Analdgica X42/5, 18-32 192
Entrada De Pulsos 29, 16-67 186
Entrada De Pulsos 33, 16-68 186
Entrada Digital, 16-60 185
Estado Bomba, 25-81 280
Estado Cascada, 25-80 279
Estado Operacién En Arranque (manual) 30
Estado Relé, 25-83 280
Estructura De Menu Principal 27
Etr 60, 182
Evento Arranque, 13-01 147
Evento De Disparo, 15-12 173
F

Fallo De Red, 14-10 160
Fieldbus Devicenet Y Can 137
Filtro Cos 1, 10-20 141
Filtro Cos 2, 10-21 142
Filtro Cos 3, 10-22 142
Filtro Cos 4, 10-23 142
Filtro De Salida, 14-55 167
Frec. Max. Salida De Pulsos #27, 5-62 102
Frec. Max. Salida De Pulsos #29, 5-65 102
Frec. Max. Salida De Pulsos #x30/6, 5-68 102
Frecuencia Aeo Minima, 14-42 166
Frecuencia Conmutacion, 14-01 159
Frecuencia Del Motor 181
Frecuencia Motor, 1-23 17,51
Frecuencia Salida Max., 4-19 78
Fuente De Cddigo De Control, 8-02 116
Fuente De Referencia Modo Fuego, 24-07 260
Fuente De Termistor, 1-93 61
Fuente Realim. Amp. 1, 21-14 213
Fuente Realimentacion 1, 20-00 194
Fuente Realimentacion 2, 20-03 196
Fuente Realimentacion 3, 20-06 197
Fuente Referencia 1, 3-15 69
Fuente Referencia 2, 3-16 69
Fuente Referencia Modo Fuego, 24-06 259
Func. Correa Rota, 22-60 231
Func. Fin De Curva 230
Funcion Bomba Seca, 22-26 223
Funcién Bypass Convertidor, 24-10 262
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Funcion Bypass Semiautomatico, 4-64 82
Funcion Cero Activo En Modo Incendio, 6-02 106
Funcion Cero Activo, 6-01 105
Funcién Con Temperatura Excesiva, Par. 14-60 167
Funcion De Parada, 1-80 58
Funcién De Realimentacion, 20-0 199
Funcion Desactiv. Por Etapas, 25-29 270
Funcién Desequil. Alimentacion, 14-12 161
Funcién En Sobrecarga Inversor, Par 14-61 168
Funcion Fallo Fase Motor, 4-58 80
Funcion Falta De Caudal, 22-23 223
Funcién Modo Fuego, 24-00 256
Funcion Tiempo Limite Ctrl., 8-04 117
Funcion Tiempo Limite, 8-05 117
Funciones Especiales 159
Funciones Freno Y Sobretension, 2-10 64
G

Ganancia Proporcional De Pid, 20-93 207
Grabar Valores De Datos 10-31 142
Grabar Valores De Datos, 11-21 145
H

Horas Funcionam., 15-01 170
Horas Funcionamiento, 15-00 170
|

Id De Neuron, 11-00 144
1d Mac 10-02 137
Id Sw Tarjeta Control, 15-49 177
Id Sw Tarjeta Potencia, 15-50 178
Id. Dispositivo, 15-4* 176
Identific. De Opcidn, 15-6* 178
Idioma 16, 28
[

indice Array 10-30 142
|

Inform. Pardmetro, 15-9% 179
Informacién Del Convertidor 170
Inicializacion 26
Inicializacidon Manual 26
Inicio Horario Verano, 0-76 47
Inicio Periodo, 23-51 248
Intensidad De Cc Mantenida/intensidad De Precalentamiento, 2-00 63
Intensidad Freno Cc, 2-01 63
Intensidad Motor 17,51
Intervalo De Registro, 15-11 173
Intervalo Entre Arranques, 22-76 232
Izqda. A Dcha. 76
L

Lcp 11
Lcp 102 3
Lectura Configuracion Datos 139
Led 3
Lim. Intensidad, 4-18 78
Limite Alto Veloc. Motor [hz], 4-14 19,77
Limite Alto Veloc. Motor [rpm], 4-13 19,76
Limite Bajo Veloc. Motor [hz], 4-12 19,76
Limite Bajo Veloc. Motor Rpm, 4-11 19, 76
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Limite Ganancia Dif. Ext. 3, 21-64

Indice

218

Limite Ganancia Dif. Pid, 20-96

208

Limite Méximo

74

Limite Minimo

74

Limite Potencia De Freno (kw), 2-12

64

Linea De Display Grande 2, 0-23

38

Linea De Display Grande 3, 0-24

38

Linea De Display Pequefia 1.2, 0-21

38

Linea De Display Pequefia 1.3, 0-22

38

Lonworks, 11*

144

Luces Indicadoras

M

Magnetizacion Del Motor A Velocidad Cero, 1-50

54

Manejo Alarmas Modo Fuego, 24-09

260

Mensajes De Estado

Menu Principal - Informacidn Del Convertidor De Frecuencia - Grupo 15

170

Metadatos Param., 15-99

179

Minima Magnetizacion, 14-41

166

Modo Configuracién, 1-00

49

Modo Controlador S, 13-00

146

Modo De Funcionamiento

30

Modo De MenU Rapido

13

Modo De Registro, 15-13

174

Modo Funcionamiento, 14-22

163

Modo Generador Limite De Par, 4-17

77

Modo Mend Principal

12

Modo Mend Principal

Modo Mend Principal

24

Modo Menu Rapido

12

Modo Menu Rapido

Modo Reposo

226

Modo Reset, 14-20

162

Modo Terminal 29, 5-02

83

Modo Terminal X42/1, 26-00

285

Modo Terminal X42/3, 26-01

285

Modo Terminal X42/5, 26-02

285

Monitor Del Ventilador, 14-53

167

Motor En Giro

57

Muestras Antes De Disp., 15-14

174

N

Nivel De Reduccion, Par 14-62

169

Nivel Maximo De Realim., 20-74

205

Nivel Maximo De Realim., 21-04

210

Nivel Minimo De Realim., 20-73

205

Nivel Minimo De Realim., 21-03

210

Nivel Vt, 14-40

165

Nlcp

No Desconectar Por Sobrecarga Del Inversor

168

N° Id Lcp

177

No Id. Del Lcp, 15-48

177

NO Pedido Opcién, 15-62

178

NO Serie Opcion, 15-63

178

Num. Conexiones, 15-03

170

NUm. Serie Tarjeta Potencia, 15-53

178

NUmero De Arranques, 15-08

171

NUmero De Bombas, 25-06

266

NUmero De Pedido De Convertidor, 15-46

177

NUmero Serie Convertidor, 15-51

178

@)

Opcidn E/s Analdgica Mcb 109, 26-**

283

Opcidn Instalada, 15-60

178

Opciones De Parametros

295
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Optimizacion Auto. De Energia De Compresor 49
Optimizacion Energia, 14-4* 165
P

Paquete De Idioma 1 16, 28
Paqguete De Idioma 2 16, 28
Paguete De Idioma 3 16, 28
Paguete De Idioma 4 16, 28
Par De Correa Rota, 22-61 231
Par Variable 49
Parada Bomba, 25-90 281
Parémetro De Advertencia 10-13 141
Parametros Definidos, 15-92 179
Parametros Devicenet F 10-39 143
Parametros Modificados, 15-93 179
Paro 7
Patrén De Conmutacion, 14-00 159
Perfil De Unidad, 11-10 144
Polos Del Motor 54
Potencia Cv, 16-11 181
Potencia De Freno 65
Potencia Del Motor [kw], 1-20 16, 50
Potencia Motor [cv] 17,51
Potencia Motor [cv], 1-21 17, 50
Presion A Velocidad Nominal, 22-88 237
Presion A Velocidad Sin Caudal, 22-87 237
Proteccién Ciclo Corto 231
Proteccion Ciclo Corto, 22-75 232
Proteccién Del Motor 58
Proteccion Térmica Motor, 1-90 58
Protocolo, 8-30 119
Puesto De Control, 8-01 116
Pv Optimizacion Auto. De Energia 50
Pwm Aleatorio, 14-04 160
Q

Quick Menu 6
R

Reactancia De Fuga Del Estétor 52
Reactancia Princ. (xh) 54
Reactancia Principal 52
Reactancia Principal, 1-35 53
Realim. De Bus 3, 8-96 125
Redes It 166
Ref. Despertar/dif. Realim. 229
Referencia De Red 10-14 141
Referencia Externa 184
Referencia Interna 67
Referencia Interna Modo Fuego, 24-05 259
Referencia Local 30
Referencia Max. 3-03 67
Referencia Max. Modo Fuego, 24-04 259
Referencia Min. Modo Fuego, 24-03 258
Refriger. Def. Por Usuario A1, 20-31 203
Refriger. Def. Por Usuario A3, 20-33 203
Refrigeracion 58
Refrigerante Definido Por Usuario A2, 20-32 203
Refrigerante, 20-30 203
Reg. Mantenimiento: Fecha Y Hora, 18-03 191
Registro Energia, 23-5* 246
Registro Energia, 23-53 248
Registro Fallos, 15-3* 176
Registro Fallos: Cddigo De Error, 15-30 176
Registro Fallos: Hora, 15-22 176
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Registro Fallos: Valor, 15-31 176
Registro Histdrico, 15-2* 174
Registro Histdrico: Evento, 15-20 175
Registro Histdrico: Tiempo, 15-22 175
Registro Histdrico: Valor, 15-21 175
Reiniciar Contador Kwh, 15-06 171
Reiniciar Contadores Relés, 25-86 281
Reiniciar Registro Energia, 23-54 248
Reiniciar Tiempo Limite Ctrl., 8-06 118
Reinicio Contador De Horas Funcionam, 15-07 171
Relé De Funcion, 5-40 96
Relé Térmico Electrénico 61
Reset Desconex., 14-2* 162
Resistencia Estator Rs 1-30 53
Resistencia Freno (ohmios) 2-11 64
Resistencia Pérdida Hierro (rfe) 54
Resolucion Registro Energia, 23-50 247
Respuesta Del Pid, 21-01 210
Respuesta Del Pid, 21-71 204
Restitucion De Energia 74
Ret. De Desc. En Fallo Del Convertidor, 14-26 164
Retardo Acel. Rampa, 25-41 271
Retardo Arr. 57
Retardo Conexion Sbw, 25-23 268
Retardo Correa Rota, 22-62 231
Retardo De Rampa 74
Retardo Descon. Con Lim. De Par, 14-25 164
Retardo Desconex. Sbw, 25-24 269
Retardo Falta De Caudal, 22-24 223
Retardo Fin De Curva 231
Retardo Max. Intercarac., 8-37 121
Revision Devicenet 10-32 143
Revisién Lonworks, 11-18 145
Revisién Xif, 11-17 144
Rfi, 14-50 166
Rotacién Bombas, 25-04 265

S

Salida 1 Amp. [%], 21-19 214
Salida Analdgica X42/11, 18-35 193
Salida Analdgica X42/7, 18-33 192
Salida Analdgica X42/9, 18-34 193
Salida Pulsos 29, 16-70 186
Salidas De Relé 90
Saturacion De Pid, 20-91 207
Seccidn De Potencia, 15-41 176
Selec. Arranque, 8-53 122
Selec. Referencia Interna, 8-56 123
Selec. Sentido Inverso, 8-54 122
Selecc. Veloc. En Baudios, 10-01 137
Seleccién De Freno Cc, 8-52 122
Seleccion De Pardmetros 24
Seleccidon De Telegrama, 8-40 121
Seleccion Inercia, 8-50 121
Sobremodulacién, 14-03 160
Sobretemperat, 15-04 170
Sobretension, 15-05 170
Status 6
T

Tamafio De Paso 73
Tecla Reset En Lcp, 0-43 43
Teclado Lcp, 0-4* 42
Teiempo De Rampa De Aceleracion 2, 3-51 72
Temp. Disipador 183
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Temporizado De Retardo De Bypass, 24-11 263
Temporizador De Bloqueo Externo, 22-0 220
Tendencias, 23-6* 249
Tension Bus Cc 182
Tension De Red Para Fallo De Red, 14-11 161
Tension Del Motor 17,51,181
Tension Motor, 1-22 17,51
Tension, 15-42 177
Term. 29 Baja Frecuencia 99
Term. 29 Valor Alto Ref. /realim, 5-53 100
Term. 29 Valor Bajo Ref. Realim, 5-52 99
Term. 33 Alta Frecuencia, 5-56 100
Term. 33 Baja Frecuencia, 5-55 100
Term. 33 Valor Alto Ref. /realim, 5-58 100
Term. 33 Valor Bajo Ref. /realim, 5-57 100
Terminal 19 Entrada Digital, 5-11 89
Terminal 27 Entrada Digital, 5-12 89
Terminal 27 Variable De Salida De Pulsos, 5-60 102
Terminal 29 Entrada Digital, 5-13 89
Terminal 29 Variable De Salida De Pulsos, 5-63 102
Terminal 32 Entrada Digital, 5-14 89
Terminal 33 Entrada Digital, 5-15 90
Terminal 42 Salida Esc. Min., 6-51 112
Terminal 42 Salida, 6-50 111
Terminal 53 Escala Alta Ma 107
Terminal 53 Escala Alta V, 6-11 107
Terminal 53 Escala Baja Ma 107
Terminal 53 Escala Baja V, 6-10 106
Terminal 54 Ajuste Interrup., Par. 16-63 185
Terminal 54 Escala Alta Ma 108
Terminal 54 Escala Baja Ma 108
Terminal X30/3 Entrada Digital, 5-17 90
Terminal X30/4 Entrada Digital, 5-18 90
Terminal X30/6 Variable De Salida De Pulsos, 5-66 102
Terminal X30/7 Salida Digital (mcb 101), 5-33 96
Terminal X30/8 Control Bus De Salida, 6-63 115
Terminal X30/8 Tiempo Lim. Salida Predet., 6-64 115
Terminal X42/1 Alta Tension, 26-11 286
Terminal X42/1 Baja Tension, 26-10 286
Terminal X42/1 Cero Activo, 26-17 286
Terminal X42/1 Constante De Tiempo Del Filtro, 26-16 286
Terminal X42/1 Valor Alto Ref. Realim., 26-15 286
Terminal X42/1 Valor Bajo Ref./realim., 26-14 286
Terminal X42/11 Control Bus De Salida, 26-63 292
Terminal X42/11 Salida Max. Escala, 26-62 292
Terminal X42/11 Salida Min. Escala, 26-61 292
Terminal X42/11 Salida, 26-60 291
Terminal X42/11 Tiempo Lim. Salida Predet., 26-64 292
Terminal X42/3 Alta Tension, 26-21 287
Terminal X42/3 Baja Tension, 26-20 287
Terminal X42/3 Cero Activo, 26-27 287
Terminal X42/3 Constante De Tiempo Del Filtro, 26-26 287
Terminal X42/3 Valor Alto Ref. Realim., 26-25 287
Terminal X42/3 Valor Bajo Ref. Realim., 26-24 287
Terminal X42/5 Alta Tension, 26-31 288
Terminal X42/5 Baja Tension, 26-30 288
Terminal X42/5 Cero Activo, 26-37 288
Terminal X42/5 Constante De Tiempo Del Filtro, 26-36 288
Terminal X42/5 Valor Alto Ref. Realim, 26-35 288
Terminal X42/5 Valor Bajo Ref. Realim. 26-34 288
Terminal X42/7 Control Bus De Salida, 26-43 290
Terminal X42/7 Salida Max. Escala, 26-42 289
Terminal X42/7 Salida Min. Escala, 26-41 289
Terminal X42/7 Salida, 26-40 289
Terminal X42/7 Tiempo Lim. Salida Predet., 26-44 290
Terminal X42/9 Control Bus De Salida, 26-53 291
Terminal X42/9 Salida Max. Escala, 26-52 291
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Terminal X42/9 Salida Min. Escala, 26-51 290
Terminal X42/9 Salida, 26-50 290
Terminal X42/9 Tiempo Lim. Salida Predet., 26-54 291
Termistor 59
Texto Display 2, 0-38 42
Texto Display 3, 0-39 42
Tiempo Activ. Bomba, 25-84 281
Tiempo Activ. Relé, 25-85 281
Tiempo De Aceleracion 18,71
Tiempo De Frenado Cc 63
Tiempo De Integral De Pid, 20-94 208
Tiempo De Rampa 74
Tiempo De Rampa De Aceleracién 1 Pardametro, 3-41 18, 71
Tiempo De Rampa De Deceleracion 1, 3-42 18,72
Tiempo De Rampa De Deceleracion 2, 3-52 72
Tiempo De Reinicio Automatico, 14-21 163
Tiempo Diferencial De Pid, 20-95 208
Tiempo Lim. Predet. Salida Pulsos #27, 5-94 103
Tiempo Lim. Predet. Salida Pulsos #29, 5-96 104
Tiempo Lim. Predet. Salida Pulsos #x30/6, 5-98 104
Tiempo Limite Cero Activo, 6-00 105
Tiempo Minimo De Funcionamiento, 22-40 228
Tiempo Minimo De Funcionamiento, 22-77 232
Tiempo Obw, 25-25 269
Tiempo Rampa Veloc. Fija, 3-80 73
Tiempo Refuerzo Méx. 230
Tiempo Reposo Min., 22-41 229
Tipo De Lazo Cerrado, 20-70 204
Tipo De Lazo Cerrado, 21-00 209
Tipo Fc, 15-40 176
Trama Céd. Control, 8-10 118
Transferencia Rapida De Ajustes De Pardmetros Entre Varios Convertidores De Frecuencia 11
)

Umbral Conex. Por Etapas, 25-42 272
Umbral Desconex. Por Etapas, 25-43 272
Unidad De Fuente De Realimentacion 1, 20-02 195
Unidad De Fuente De Realimentacion 2, 20-05 197
Unidad De Fuente De Realimentacion 3, 20-08 197
Unidad De Referencia/realimentacion, 20-12 197
Unidad De Velocidad Del Motor 29
Unidad Modo Fuego, 24-02 257
Uso Del Lcp Grafico (glcp) 3
\

Valor De Consigna 1, 20-21 202
Valor De Consigna 2, 20-22 202
Valor De Consigna 3, 20-23 202
Valor De Escalado De La Entrada Analdgica 287
Valor De Tiempo Limite Ctrl., 8-03 116
Valor Min. De Lectura Def. Por Usuario, Par. 0-31 41
Valor Minimo Contenedor, 23-65 252
Valor Real Principal [%], 16-05 180
Variable A Registrar, 15-10 171
Veloc. Arranque Pid [rpm], 20-82 206
Veloc. Baudios Puerto Fc 120
Veloc. Bypass Hasta [hz], 4-63 81
Veloc. Conex. Por Etapas, 25-44 273
Veloc. Desconex. Por Etapas, 25-47 274
Veloc. Fija Bus Jog 2 125
Veloc. Min. Para Func. Parada [hz], 1-82 58
Veloc. Reinicio [rpm], 22-42 229
Velocidad Arranque Pid [hz], 20-83 206
Velocidad En Baudios, 8-32 120
Velocidad Fija 18, 68
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Velocidad Fija [rpm], 3-19 70
Velocidad Minima Para La Funcion De Parada, 1-81 58
Velocidad Nominal De Motor, 1-25 18, 51
Velocidad Punto Disefio [hz], 22-86 237
Velocidad Punto Disefio [rpm], 22-85 236
Velocidad Sin Caudal [hz], 22-84 236
Velocidad Sin Caudal [rpm], 22-83 236
Version De Software, 15-43 177
Versidn Sw Opcidn, 15-61 178
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