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1. วิธีการตั้งโปรแกรม

1.1. แผงควบคุมหนาเครื่อง 

1.1.1. วิธใีชงาน LCP แบบกราฟก (GLCP) 

ขอแนะนาํการใชงานดังตอไปนีใ้ชกับ GLCP (LCP 102)

GLCP ถูกแบงออกเปนกลุมตามหนาที่ได สี่กลุม:

1. จอแสดงผลแบบกราฟกพรอมบรรทัดแสดงสถานะ

2. ปุมเมนแูละไฟแสดงสถานะ (LED) สําหรับเลือกโหมด เปล่ียนพารามิเตอร และสลับระหวางฟงกชัน
บนหนาจอ

3. ปุมนําทางและไฟแสดงสถานะ (LED)

4. ปุมการทํางานและไฟแสดงสถานะ (LED)

จอแสดงผลแบบกราฟก
จอแสดงผลแบบ LCD เปนแบบเรืองแสงดานหลังพรอมกับบรรทัดแสดงตัวอักษร-ตัวเลขท้ังหมด 6 บรรทัด
ขอมูลท้ังหมดจะแสดงบน LCP ซึ่งสามารถแสดงไดมากถึง 5 ตัวแปรการทํางานในขณะที่อยูในโหมด
[Status]

บรรทัดแสดงผล:

a. บรรทัดแสดงสถานะ: ขอความแสดง
สถานะ ท่ีแสดงไอคอนและกราฟก1

b. บรรทัด 1-2:  บรรทัดขอมูลของผูปฏิบัติ
งานจะแสดงขอมูลและตัวแปรท่ีระบุหรือ
เลือกโดยผูใช เมื่อกดปุม [Status] จะ
สามารถเพิ่มบรรทัดพิเศษไดถึงหนึ่ง
บรรทัด1

c. บรรทัดแสดงสถานะ: ขอความสถานะ
จะแสดงขอความ1

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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จอแสดงผลจะแบงออกเปน 3 สวน:

สวนบน(a) แสดงสถานะเมื่ออยูในโหมดสถานะ หรือตัวแปรถึง 2 ตัวแปรเม่ือไมไดอยูในโหมดสถานะ และใน
กรณีของสัญญาณเตือน/การเตือน

แสดงหมายเลขของชุดคําสั่งท่ีใชงาน (เลือกเปนชุดคําสั่งท่ีใชงานในพารามิเตอร 0-10) เมื่อต้ังโปรแกรมเปน
ชุดคําสั่งแบบอื่นที่ไมใชชุดคําสั่งท่ีใชงาน หมายเลขของชุดคําสั่งท่ีโปรแกรมไวจะแสดงท่ีดานขวาในวงเล็บ

สวนกลาง (b) แสดงไดถึง 5 ตัวแปรพรอมกับหนวยที่เก่ียวของโดยไมคํานึงถึงสถานะ ในกรณีของสัญญาณ
เตือน/การเตือน จะแสดงการเตือนแทนตัวแปร

สามารถสลับระหวางหนาจอสถานะทั้งสาม โดยกดปุม [Status]
ตัวแปรการทํางานที่มีรูปแบบแตกตางกันจะแสดงขึ้นในหนาจอสถานะแตละหนา โปรดดูท่ีดานลาง

คาหรือการวัดหลายๆ คาสามารถเชื่อมโยงไปยังตัวแปรการทํางานที่แสดงแตละตัว คา/คาการวดัท่ีจะแสดง
สามารถระบุผานทางพารามิเตอร 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 และ 0-24 ซึ่งสามารถเขาถึงผานทาง [QUICK
MENU] , "Q3 ชุดคําสั่งการทํางาน", "Q3-1 การตั้งคาทั่วไป", "Q3-13 การตั้งคาการแสดงผล”

คา/คาการวดัจากการอานพารามิเตอรแตละคาที่เลือกไวในพารามิเตอร 0-20 ถึงพารามิเตอร 0-24 มี
สเกลของและจํานวนหลักหลังจากจุดทศนยิมของตัวเอง คาตัวเลขที่มีจํานวนมากกวาจะแสดงดวยคาหนึง่ถึง
สองหลักตอจากจุดทศนิยม
เชน: คากระแสท่ีอานได
5.25 A; 15.2 A 105 A.

หนาจอแสดงสถานะ I:
สถานะคาที่อานไดนี้เปนคามาตรฐานหลังจากการ
สตารทหรือการเร่ิมตน
ใช [INFO] เพ่ือดูขอมูลเก่ียวกับคา/การวดัท่ีเชื่อม
โยงกับตัวแปรการทํางานที่แสดงอยู (1.1, 1.2,
1.3, 2 และ 3)
ดูตัวแปรการทํางานที่แสดงบนหนาจอในภาพ
ประกอบนี้ 1.1, 1.2 และ 1.3 จะแสดงในขนาดเล็ก
2 และ 3 แสดงในขนาดกลาง

1
3
0
B
P
0
4
1
.1
0

1.1

1.3

 2

1.2

 3

หนาจอแสดงสถานะ II:
ดูตัวแปรการทํางาน (1.1, 1.2, 1.3 และ 2) ท่ีแสดง
บนหนาจอในภาพประกอบนี้
ในตัวอยาง จะพบวา ความเร็ว, กระแสของมอเตอร,
กําลังของมอเตอร และความถี่ ท่ีถูกเลือกเปนตัว
แปรในบรรทัดแรกและบรรทัดท่ีสอง
1.1, 1.2 และ 1.3 จะแสดงในขนาดเล็ก 2 แสดงใน
ขนาดใหญ

1
3
0
B
P
0
6
2
.1
0

2

1.2

1.3
1.1
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หนาจอแสดงสถานะ III:
สถานะนี้จะแสดงเหตุการณและการกระทําของ ตัว
ควบคุม Smart Logic สําหรับขอมูลเพิ่มเติม ดูหัว
ขอ ตัวควบคุม Smart Logic

1
3
0
B
P
0
6
3
.
1
0

สวนลาง จะแสดงสถานะของตัวแปลงความถี่ทุก
คร้ังในโหมดสถานะ

การปรับความคมชัดของหนาจอแสดงผล

กดปุม [status] และ [▲] เพ่ือทําใหจอมืดลง
กดปุม [status] และ [▼] เพ่ือทําใหจอสวางขึ้น

1
3
0
B
P
0
7
4
.1
0

Top section

Middle section

Bottom section

ไฟแสดงสถานะ (LED):

หากคาที่ยอมรับไดบางคาเกินกวาคาที่กําหนด ไฟ LED ของสัญญาณเตือนและ/หรือการเตือนจะสวางขึ้น ขอ
ความแสดงสถานะและสัญญาณเตือนจะปรากฏท่ีแผงควบคุม
LED On จะทํางานเมื่อตัวแปรความถี่ไดรับการจายกระแสไฟจากแรงดันหลัก ขั้วตอบัสกระแสตรง หรือแหลง
จายไฟฟา 24 V ภายนอก ในเวลาเดียวกัน ไฟเรืองแสงดานหลังก็จะสวางขึ้น

• LED สีเขียว/On: สวนควบคุมกําลังทํา
งาน

• LED สีเหลือง/Warn: แสดงการเตือน

• LED สีแดงกะพริบ/Alarm: แสดง
สัญญาณเตือน

130BP040.10

ปุมของ GLCP

ปุมเมนู
ปุมเมนจูะถูกแบงออกตามหนาท่ีตางๆ ปุมใตจอ
แสดงผลและไฟแสดงสถานะจะใชสําหรับการตั้ง
คาพารามิเตอร รวมถึงตัวเลือกการแสดงสถานะใน
ระหวางการทํางานปกติ

130BP045.10

[Status]
(สถานะ) แสดงสถานะของตัวแปลงความถี่ และ/หรือมอเตอร สามารถเลือกคาที่อานได 3 คาที่แตกตางกัน
ดวยการกดปุม [Status]
คาท่ีอานได 5 บรรทัด, คาที่อานได 4 บรรทัด หรือตัวควบคุม Smart Logic
ใช [Status] เพ่ือเลือกโหมดของการแสดงผล หรือเพื่อเปลี่ยนกลับไปโหมดแสดงผล จากโหมดเมนูดวน
โหมดเมนหูลัก หรือโหมดสัญญาณเตือน ปุม [Status] ยังสามารถใชเพ่ือสลับโหมดอานคาเดี่ยวหรือคูไดดวย

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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[Quick Menu]
(เมนดูวน)ชวยใหใชชุดคําสั่งของตัวแปลงความถี่ไดรวดเร็ว การทํางาน HVAC ท่ัวไปโดยสวนใหญ
สามารถโปรแกรมไดท่ีนี่

[Quick Menu] ประกอบดวย

- เมนูสวนตัว

- ชดุคําส่ังดวน

- ชดุคําส่ังการทํางาน

- การเปลี่ยนแปลงที่ทํา

- การบันทึก

ชุดคําสั่งการทํางานมีการเขาใชพารามิเตอรท้ังหมดที่ตองการอยางเร็วและงายสําหรับการนาํไปใชในงาน
HVAC โดยสวนใหญซึ่งรวมถึงการนําไปใชกับ พัดลมจายลมและดูดลมกลับในระบบ VAV และ CAV, พัดลม
ของหอผึ่งเย็น, ปมน้ําลําดับแรก ลําดับที่สอง และปมน้าํระบายความรอน และปมน้าํอื่นๆ, พัดลม และเคร่ืองอัด
อากาศ สําหรับคุณสมบัติอ่ืนๆ ยังรวมถึงพารามิเตอรสําหรับการเลือกวาจะแสดงตัวแปรอะไรบน LCP, ความ
เร็วที่ตั้งไดแบบดิจิตัล, มาตรวดัของการอางอิงแบบอนาล็อก, การนาํไปใชกับวงรอบปดแบบโซนเดียวและ
หลายโซน และฟงกชันเฉพาะท่ีสัมพันธกับพัดลม ปม และเครื่องอัดอากาศ

พารามิเตอรของเมนูดวนสามารถเขาใชงานไดทันที หากไมมีการสรางรหัสผานไวผานทางพารามิเตอร 0-60,
0-61, 0-65 หรือ 0-66
โดยสามารถสลับระหวางโหมดเมนูดวนและโหมดเมนูหลักไดโดยตรง

[Main Menu]
(เมนหูลัก) ใชสําหรับการตั้งโปรแกรมใหกับพารามิเตอรท้ังหมด พารามิเตอรของเมนูหลักสามารถเขาใชงาน
ไดทันทีหากไมมีการสรางรหัสผานไวผานทางพารามิเตอร 0-60, 0-61, 0-65 หรือ 0-66 สําหรับการนาํไปใช
ในงาน HVAC โดยสวนใหญไมจําเปนที่จะใชพารามิเตอรของเมนูหลัก แตใชเมนูดวน การตั้งคาดวนและชุด
คําสั่งการทํางานที่มอบการเขาใชงานท่ีเร็วที่สุดและสะดวกกวาสําหรับพารามิเตอรท่ีกําหนดโดยท่ัวไป
โดยสามารถสลับระหวางโหมดเมนหูลักและโหมดเมนูดวนไดโดยตรง
สามารถใชช็อตคัตของพารามิเตอร โดยกดปุม [Main Menu] คางไว 3 วนิาที ช็อตคัตของพารามิเตอร จะ
ทําใหคุณสามารถเขาไปยังพารามิเตอรใดๆ ก็ไดโดยตรง

[Alarm Log]
(บันทึกสัญญาณเตือน) แสดงรายการของสัญญาณเตือนลาสุด 5 รายการสัญญาณเตือน (หมายเลข A1-A5)
หากตองการทราบรายละเอียดเก่ียวกับสัญญาณเตือน ใหใชปุมนาํทางเพื่อเล่ือนไปยังหมายเลขสัญญาณ
เตือน และกด [OK] ขอมูลจะแสดงเกี่ยวกับสภาวะของตัวแปลงความถี่กอนที่จะเขาสูโหมดสัญญาณเตือน

ปุมบันทึกสัญญาณเตือนบน LCP ชวยใหเขาใชงานไดท้ัง บันทึกสัญญาณเตือนและ บันทึกการบํารุงรักษา

1. วิธีการตั้งโปรแกรม คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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[Back]
(ยอนกลับ) ยอนไปยังขั้นตอนหรือชั้นกอนหนาใน
โครงสรางการนาํทาง

[Cancel]
การเปลี่ยนแปลงหรือคําสั่งลาสุดจะถูกยกเลิกตราบ
เทาที่ไมมีการเปลี่ยนแปลงการแสดงผล

[Info]
(ขอมูล) แสดงขอมูลเก่ียวกับคําสั่ง พารามิเตอร
หรือฟงกชันในหนาตางการแสดงผล [info] จะมอบ
รายละเอียดของขอมูลเมื่อตองการ
ออกจากโหมดขอมูลโดยการกด [Info], [Back]
หรือ [Cancel]

   

   

ปุมนําทาง
ใชปุมลูกศรนําทางทั้งสี่ปุมเพื่อนําทางไปยังตัว
เลือกตางๆ ท่ีมีอยูใน [Quick Menu], [Main
Menu] และ [Alarm Log] ใชปุมเหลานี้เพ่ือ
เลื่อนเคอรเซอร

[OK] (ตกลง) ใชสําหรับเลือกพารามิเตอรท่ี
เคอรเซอรทําเครื่องหมายอยู และสําหรับยืนยันการ
เปล่ียนแปลงของพารามิเตอร
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ปุมการทํางานสําหรับการควบคุมหนาเคร่ืองจะอยู
ท่ีใตแผงควบคุม
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[Hand On]
(ควบคุมดวยมือ) ใชควบคุมตัวแปลงความถี่ผานทาง GLCP นอกจากนี้ [Hand on] ยังใชในการสตารท
มอเตอรดวย และขณะนี้ยังสามารถปอนขอมูลความเร็วของมอเตอรไดโดยการใชปุมนําทาง สามารถเลือกปุม
เปน ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานพารามิเตอร 0-40 ปุม [Hand on] บน LCP
สัญญาณควบคุมดังตอไปนีจ้ะยังคงทํางานเม่ือ [Hand on] ถูกใชงาน:

• [Hand on] - [Off] - [Auto on]

• รีเซ็ต

• ล่ืนไหล หยุด ผกผัน

• กลับทิศทาง

• เลือกการตั้งคา lsb – เลือกการตั้งคา msb

• คําสั่งหยุดจากการสื่อสารอนุกรม

• การหยุดแบบดวน

• เบรคกระแสตรง

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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โนตสําหรับผูอาน
สัญญาณหยุดภายนอกที่ถูกกระตุนโดยสัญญาณควบคุม หรือบัสอนกุรมจะมีความสําคัญเหนือ
คําสั่ง “สตารท” ท่ีผานทาง LCP

[Off]
(ปด) หยุดมอเตอรท่ีเชื่อมตออยู ปุมนีส้ามารถเลือกเปน ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานพารามิเตอร 0-41
ปุม [Off] บน LCP หากไมมีฟงกชันหยุดจากภายนอก และปุม [Off] ไมทํางาน จะสามารถหยุดมอเตอรไดโดย
การปลดแหลงจายไฟหลักเทานัน้

[Auto On]
(ควบคุมอัตโนมัติ) ทําใหสามารถควบคุมตัวแปลงความถี่ ผานขั้วตอสวนควบคุม และ/หรือ การสื่อสาร
อนุกรม เมื่อสัญญาณสตารทถูกสงผานขั้วตอและ/หรือบัสควบคุม ตัวแปลงความถี่จะสตารท ปุมนี้สามารถ
เลือกเปน ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานพารามิเตอร 0-42 ปุม [Auto on] บน LCP

โนตสําหรับผูอาน
สัญญาณ HAND-OFF-AUTO ท่ีสั่งผานผานทางอินพุทดิจิตัล มีความสําคัญสูงกวาปุมควบคุม
[Hand on]-[Auto on]

[Reset]
(รีเซ็ต) ใชสําหรับการรีเซ็ตตัวแปลงความถี่หลังจากสัญญาณเตือน (ตัดการทํางาน) โดยสามารถเลือกเปน
ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานพารามิเตอร 0-43 ปุม Reset บน LCP

ชอ็ตคัตของพารามิเตอร  สามารถทําไดโดยกดปุม [Main Menu] คางไว 3 วนิาที ช็อตคัตของพารา
มิเตอร จะทําใหคุณสามารถเขาไปยังพารามิเตอรใดๆ ก็ไดโดยตรง
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1.1.2. วิธใีชงาน LCP แบบตัวเลข (NLCP)

ขอแนะนาํการใชงานดังตอไปนีใ้ชกับ NLCP (LCP
101)
แผงควบคุมถูกแบงออกเปนกลุมตามหนาท่ีได สี่
กลุม:

1. จอแสดงผลแบบตัวเลข

2. ปุมเมนแูละไฟแสดงสถานะ (LED) –
สําหรับเปลี่ยนพารามิเตอร และสลับ
ระหวางฟงกชันบนหนาจอ

3. ปุมนําทางและไฟแสดงสถานะ (LED)

4. ปุมการทํางานและไฟแสดงสถานะ
(LED)

โนตสําหรับผูอาน
ไมสามารถคัดลอกพารามิเตอรดวย
แผงควบคุมหนาเครื่องแบบตัวเลข
(LCP 101)

เลือกโหมดใดโหมดหนึ่งตามที่มีตอไปนี้:
โหมดสถานะ: แสดงสถานะของตัวแปลงความถี่
หรือมอเตอร
ถามีสัญญาณเตือนเกิดขึ้น NLCP จะเปลี่ยนไปเปน
โหมดสถานะโดยอัตโนมัติ
สัญญาณเตือนสามารถแสดงผลไดหลายคา

โหมดชดุคําส่ังดวนหรือโหมดเมนูหลัก  แสดง
พารามิเตอรและการตั้งคาพารามิเตอร

ภาพประกอบ 1.1: LCP แบบตัวเลข (NLCP)
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ภาพประกอบ 1.2: ตวัอยางการแสดงสถานะ
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ภาพประกอบ 1.3: ตวัอยางการแสดงสัญญาณเตือน

ไฟแสดงสถานะ (LED):

• LED สีเขียว/ON: แสดงเมื่อสวนควบคุม
เปด

• LED สีเหลือง/WARN: แสดงการเตือน

• LED สีแดงกะพริบ/ALARM: แสดง
สัญญาณเตือน

ปุมเมนู
[MENU] เลือกโหมดใดโหมดหนึง่ตามท่ีมีตอไป
นี:้

• สถานะ

• ชุดคําสั่งดวน

• เมนูหลัก

MAIN MENU (เมนหูลัก) ใชสําหรับการตั้งโปรแกรมพารามิเตอรท้ังหมด
พารามิเตอรสามารถเขาใชไดทันที หากไมมีการสรางรหัสผานไวผานทางพารามิเตอร 0-60, 0-61, 0-65
หรือ 0-66
QUICK SETUP (ชุดคําสั่งดวน) ใชเพ่ือต้ังคาตัวแปลงความถี่โดยใชเฉพาะพารามิเตอรท่ีสําคัญท่ีสุดเทานั้น
คาพารามิเตอรสามารถเปลี่ยนไดโดยใชลูกศรขึ้น/ลง เมื่อคากระพริบอยู
เลือกเมนูหลักโดยการกดปุม [MENU] ซ้ําๆ จนกระทั่ง LED ของเมนูหลักติดขึ้น
เลือกกลุมพารามิเตอร [XX-__] และกด [OK]
เลือกพารามิเตอร [__-XX] และกด [OK]
ถาพารามิเตอรเปนพารามิเตอรแบบอารเรย ใหเลือกหมายเลขอารเรยและกดปุม [OK]
เลือกคาขอมูลท่ีตองการและกด [OK]

ปุมนําทาง  [BACK] (ยอนกลับ) สําหรับการยอนกลับไปยังขั้นตอนกอนหนา
ปุมลูกศร [▼] [▲] จะใชสําหรับการเลื่อน ระหวางกลุมพารามิเตอร, พารามิเตอร และภายในพารามิเตอร

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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[OK] (ตกลง) ใชสําหรับเลือกพารามิเตอรท่ีเคอรเซอรทําเคร่ืองหมายอยู และสําหรับยืนยันการเปลี่ยนแปลง
ของพารามิเตอร
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ภาพประกอบ 1.4: แสดงตัวอยาง

ปุมการทํางาน
ปุมสําหรับการควบคุมหนาเครื่องจะอยูท่ีใตแผง
ควบคุม
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ภาพประกอบ 1.5: ปุมการทํางานของ CP แบบตัวเลข
(NLCP)

[HAND ON] ใชควบคุมตัวแปลงความถี่ผานทาง LCP นอกจากนี ้[HAND ON] ยังใชในการสตารทมอเตอร
ดวย และขณะนี้ยังสามารถปอนขอมูลความเร็วมอเตอรไดโดยการใชปุมนาํทาง ปุมนีส้ามารถเลือกเปนใช  [1]
หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทางพารามิเตอร 0-40 ปุม [HAND ON] บน LCP

สัญญาณหยุดภายนอกที่ถูกกระตุนโดยสัญญาณควบคุม หรือบัสอนุกรมจะมีความสําคัญเหนือคําสั่ง “สตารท”
ท่ีผานทาง LCP
สัญญาณควบคุมดังตอไปนีจ้ะยังคงทํางานเม่ือ [HAND ON] ถูกใชงาน:

• [HAND ON] - [OFF] - [AUTO ON]

• รีเซ็ต

• การหยุดล่ืนไหลผกผัน

• กลับทิศทาง

• เลือกชุดคําสั่ง LSB – เลือกชุดคําสั่ง MSB

• คําสั่งหยุดจากการสื่อสารอนุกรม

• การหยุดแบบดวน

• เบรคกระแสตรง

[OFF] หยุดมอเตอรท่ีเชื่อมตออยู ปุมนี้สามารถเลือกเปน ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทางพารา
มิเตอร 0-41 ปุม [OFF] บน LCP
หากไมไดเลือกฟงกชันหยุดจากภายนอก และปุม [OFF] ไมไดทํางาน มอเตอรจะหยุดไดโดยปลดการเชื่อม
ตอจากแหลงจายไฟหลัก

[AUTO ON] ทําใหสามารถควบคุมตัวแปลงความถี่ ผานขั้วตอควบคุม และ/หรือการสื่อสารอนกุรม เมื่อ
สัญญาณสตารทถูกสงผานขั้วตอสวนควบคุม และ/หรือบัส ตัวแปลงความถี่จะสตารท ปุมนี้สามารถเลือกเปน
ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทางพารามิเตอร 0-42 ปุม [AUTO ON] บน LCP
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โนตสําหรับผูอาน
สัญญาณขับดวยมือ-ปด-ขับอัตโนมัติท่ีเปดผานทางการปอนขอมูลทางดิจิตัล มีความสําคัญ
เหนือกวาปุมควบคุม [HAND ON]-[AUTO ON]

[RESET] ใชสําหรับการรีเซ็ตตัวแปลงความถี่หลังจากสัญญาณเตือน (ตัดการทํางาน) โดยสามารถเลือก
เปน  ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานพารามิเตอร 0-43 ปุม RESET บน LCP

1.1.3. การถายโอนดวนของการตั้งคาพารามเิตอรระหวางตัวแปลงความถี่
หลายตัว 

เมื่อการตั้งคาชุดขับสมบูรณ เราแนะนําใหคุณเก็บ
ขอมูลใน LCP หรือใน PC โดยผานทาง MCT 10
เคร่ืองมือซอฟตแวรสําหรับการตั้งคา

การเก็บขอมลูใน LCP:

1. ไปที่พารามิเตอร 0-50 คัดลอกบน LCP

2. กดปุม [OK]

3. เลือก “ท้ังหมดไปยัง LCP”

4. กดปุม [OK]

ในตอนนีก้ารตั้งคาพารามิเตอรท้ังหมดจะจัดเก็บไวใน LCP ซึ่งเห็นไดจากแถบแสดงความกาวหนา เมื่อครบ
100% ใหกด [OK]

ในตอนนีคุ้ณสามารถเชื่อมตอ LCP กับตัวแปลงความถี่เคร่ืองอ่ืน และคัดลอกการตั้งคาพารามิเตอรมายังตัว
แปลงความถี่เคร่ืองนี้ไดเชนกัน

การถายโอนขอมลูจาก LCP ไปยงัตัวแปลงความถี่ :

1. ไปที่พารามิเตอร 0-50 คัดลอกบน LCP

2. กดปุม [OK]

3. เลือก “ท้ังหมดจาก LCP”

4. กดปุม [OK]

ขณะนี้การตั้งคาพารามิเตอรท่ีเก็บใน LCP ไดถูกถายโอนไปยังตัวแปลงความถี่แลว ซึ่งแสดงดวยแถบแสดง
ความกาวหนา เมื่อครบ 100% ใหกด [OK]

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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1.1.4. การตั้งคาพารามเิตอร 

ตัวแปลงความถี่สามารถใชเพ่ือการกําหนดที่ใชไดจริง และยังมอบพารามิเตอรท่ีมีความสําคัญจํานวนมาก ชุด
ขับรุนนี้ยังมอบโหมดการโปรแกรมใหเลือกสองรูปแบบไดแก โหมดเมนูดวน และ โหมดเมนูหลัก
โหมดหลังจะสามารถเขาถึงไดทุกพารามิเตอร โหมดกอนหนาจะใหผูใชปอนพารามิเตอรบางตัวเพื่อทําให
สามารถที่จะ โปรแกรมใหใชไดกับการประยุกตใชงาน HVAC เปนสวนใหญ
โดยไมคํานงึถึงโหมดของการโปรแกรม คุณจะสามารถเปลี่ยนพารามิเตอรไดท้ังโหมดเมนูดวน และโหมดเมนู
หลัก

1.1.5. โหมดเมนูดวน 

ขอมลูพารามิเตอร
หนาจอแสดงผลแบบกราฟค (GLCP) มอบการเขา
ถึงทุกรายการพารามิเตอรภายใตเมนดูวน หนาจอ
แสดงผลแบบตัวเลข (NLCP) จะมอบการเขาถึง
พารามิเตอรของชุดคําสั่งดวนเทานั้น เม่ือตองการ
กําหนดพารามิเตอรโดยใชปุม [Quick Menu] ให
ปอนหรือเปลี่ยนขอมูลพารามิเตอรหรือการตั้งคา
ตามขั้นตอนตอไปนี้

1. กดปุม Quick Menu

2. ใชปุม [▲] และ [▼] เพ่ือคนหาพารา
มิเตอรท่ีคุณตองการจะเปลี่ยน

3. กด [OK]

4. ใชปุม [▲] และ [▼] เพ่ือเลือกการตั้งคา
ของพารามิเตอรท่ีเหมาะสม

5. กด [OK]

6. เมื่อตองการเล่ือนไปตัวเลขอื่นๆ ภายใน
คาที่ต้ังของพารามิเตอร ใหใชปุม [◀]
และ [▶]

7. บริเวณที่มีการเนนจะหมายถึงตัวเลขท่ี
ถูกเลือกสําหรับการเปลี่ยนแปลง

8. กดปุม [Cancel] เพ่ือยกเลิกการเปลี่ยน
แปลง หรือกด [OK] เพ่ือยอมรับการ
เปล่ียนแปลงและปอนการตั้งคาใหม

ตวัอยางการเปลี่ยนขอมลูพารามเิตอร
สมมติวาพารามิเตอร 22-60 ฟงกชันสายพานขาด
ถูกต้ังเปน [Off] อยางไรก็ตาม คุณยังตองการที่จะ
ตรวจสอบสภาพของสายพานพัดลมวาขาดหรือไม
ขาด ใหทําตามขั้นตอนตอไปนี้

1. กดปุม Quick Menu

2. เลือกชุดคําสั่งการทํางานดวยปุม [▼]

3. กด [OK]

4. เลือกการตั้งคาการใชงานดวยปุม [▼]

5. กด [OK]

6. กดปุม [OK] อีกคร้ังสําหรับการทํางาน
ของพัดลม

7. เลือกฟงกชันสายพานขาดโดยการกด
[OK]

8. ดวยปุม [▼] เลือก [2] ตัดการทํางาน

ในขณะนีตั้วแปลงความถี่จะตัดการทํางาน หาก
ตรวจพบสายพานขาด

เลือก [เมนูสวนตัว] เพ่ือแสดงเฉพาะพารามิเตอรท่ีถูกเลือกไวและตั้งโปรแกรมลงหนาไวเปนพารามิเตอรท่ี
กําหนดเองเทานั้น ยกตัวอยางเชน AHU หรือปมท่ีผลิตตามคําสั่ง OEM อาจมีการตั้งโปรแกรมลวงหนาใหเปน
เมนูสวนตัวระหวางการทดสอบเพื่อการใชงานจากโรงงานเพ่ือทําใหการทดสอบเพื่อการใชงานที่สถานท่ีต้ัง
สามารถปรับตั้งแบบละเอียดไดงายขึ้น พารามิเตอรเหลานีถู้กเลือกใน พารามิเตอร 0-25 เมนูสวนตัว พารา
มิเตอรตางๆ จํานวนถึง 20 พารามิเตอรสามารถที่จะต้ังโปรแกรมไดในเมนนูี้

ถา [ไมใชงาน] ถูกเลือกใน พารามิเตอร ขั้วตอ 27 อินพุทดิจิตัลไมจําเปนตองเชื่อมตอไปยัง +24 V บนขั้ว
ตอ 27 เพ่ือใหสามารถสตารทได
ถา [ล่ืนไหล ผกผัน] (คามาตรฐานท่ีตั้งจากโรงงาน) ถูกเลือกใน พารามิเตอร ขั้วตอ 27 อินพุทดิจิตัล จําเปน
ตองมีการเชื่อมตอไปยัง +24 V เพ่ือใหสามารถสตารทได

เลือก [การเปลี่ยนแปลงที่ทําแลว] เพ่ือดูขอมูลเก่ียวกับ:

• การเปลี่ยนแปลง 10 คร้ังลาสุด ใชปุมนําทางเลื่อนขึ้น/เล่ือนลง เพ่ือเล่ือนระหวางพารามิเตอร 10
คาลาสุดท่ีมีการเปลี่ยนแปลง

• การเปลี่ยนแปลงที่ทํานัน้นบัจากการตั้งคามาตรฐาน
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เลือก [การบันทึก] เพ่ือดูขอมูลเก่ียวกับคาที่อานไดของบรรทัดแสดงผล ขอมูลจะแสดงเปนกราฟ
สามารถดูเฉพาะพารามิเตอรท่ีแสดงที่เลือกไวในพารามิเตอร 0-20 ถึงพารามิเตอร 0-24 เทานั้น สามารถที่จะ
เก็บตัวอยางไดถึง 120 ตัวอยางในหนวยความจํา เพ่ือการใชอางอิงตอไป

ชดุคําส่ังพารามเิตอรท่ีมปีระสิทธิภาพสําหรับ
การประยุกตใชงาน HVAC

พารามิเตอรสามารถตั้งคาไดอยางงายสําหรับการประยุกตใชงาน HVAC เปนสวนใหญจํานวนมาก ดวยการใช
ตัวเลือก [Quick Setup]
หลังจากกด [Quick Menu] สวนตางๆ ท่ีอยูในเมนูดวนจะแสดงเปนรายการออกมา โปรดดูภาพประกอบ 6.1
ทางดานลางและตาราง Q3-1 ถึง Q3-4 ในหัวขอ ชุดคําสั่งการทํางาน ถัดไป

ตัวอยางการใชตัวเลือกชุดคําส่ังดวน
สมมติวาคุณตองการตั้งเวลาเปลี่ยนความเร็วขาลง
เปน 100 วินาที!

1. ใหกด [Quick Setup] พารามิเตอร 0-01
ภาษา ในชุดคําสั่งดวนจะปรากฏขึ้นเปน
รายการแรก

2. กดปุม [▼] ซ้ําๆ จนกวา พารามิเตอร 3-42
เวลาเปลี่ยนความเร็วขาลงชุด 1 จะ
ปรากฏขึ้นดวยคามาตรฐานท่ี 20 วินาที

3. กด [OK]

4. ใชปุม [◀] เพ่ือเนนไปที่ตัวเลขลําดับที่
สามกอนเคร่ืองหมายจุลภาค

5. เปล่ียนจาก '0' เปน '1' ดวยปุม [▲]

6. ใชปุม [▶] เพ่ือเนนไปยังตัวเลขลําดับที่
'2'

7. เปล่ียนจาก '2' เปน '0' ดวยปุม [▼]

8. กด [OK]

ในตอนนีเ้วลาเปลี่ยนความเร็วขาลงจะถูกต้ังคาเปน
100 วินาที
ขอแนะนาํใหทําการตั้งคาที่อยูในรายการตามลําดับ

โนตสําหรับผูอาน
คําอธิบายโดยสมบูรณของการทํา
งานนี้จะมีอยูในหัวขอพารามิเตอร
ของคูมือการใชงานเหลานี้

ภาพประกอบ 1.6: มุมมองเมนูแบบดวน

ปุม Quick Setup จะทําใหสามารถเขาใชพารา
มิเตอรชุดคําสั่งท่ีสําคัญท่ีสุดของชุดขับได 12
พารามิเตอร หลังจากตั้งโปรแกรมแลวชุดขับจะ
พรอมสําหรับการทํางานในเกือบทุกกรณี พารา
มิเตอรของเมนูดวนทั้ง 12 พารามิเตอร (ดูเชิง
อรรถ) จะแสดงอยูในตารางดานลาง คําอธิบายโดย
สมบูรณของการทํางานนี้จะมีอยูในหัวขอพารา
มิเตอรของคูมือนี้
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พารา
มิเตอ
ร

การกําหนดชื่อ [หนวย
]

0-01 ภาษา  
1-20 กําลังมอเตอร [kW]
1-21 กําลังมอเตอร* [HP]
1-22 แรงดันไฟฟาของมอเตอร [V]
1-23 ความถี่ของมอเตอร [Hz]
1-24 กระแสของมอเตอร [A]
1-25 ความเร็วของมอเตอรท่ีระบุ [RPM]
3-41 เวลาเปลี่ยนความเร็วขาขึ้น

ชุด 1
[s]

3-42 เวลาเปลี่ยนความเร็วขาลง ชุด
1

[s]

4-11 ขีดจํากัดตํ่าของความเร็ว
มอเตอร

[RPM]

4-12 ขีดจํากัดตํ่าของความเร็ว
มอเตอร*

[Hz]

4-13 ขีดจํากัดสูงของความเร็ว
มอเตอร

[RPM]

4-14 ขีดจํากัดสูงของความเร็ว
มอเตอร*

[Hz]

3-11 ความเร็ว Jog* [Hz]
5-12 ขั้วตอ 27 อินพุทดิจิตัล  
5-40 การทํางานของรีเลย  

ตาราง 1.1: พารามิเตอรของเมนูดวน

*การแสดงที่หนาจอขึ้นอยูกับการเลือกที่ทําใน
พารามิเตอร 0-02 และ 0-03 การตั้งคามาตรฐาน
ของพารามิเตอร 0-02 และ 0-03 ขึ้นอยูกับวาตัว
แปลงความถ่ีท่ีสงมอบอยูในภูมิภาคใดของโลก แต
สามารถตั้งโปรแกรมใหมหากจําเปน

พารามิเตอรสําหรับฟงกชนัชุดคําส่ังดวน

0-01  ภาษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ระบุภาษาที่ตองการใชในการแสดงผล

ตัวแปลงความถี่สามารถจัดสงมาพรอมกับชุดภาษาไดแตกตางกันถึง 4
ภาษา ภาษาอังกฤษและเยอรมันจะรวมอยูในทุกชุด และภาษาอังกฤษ
จะไมสามารถลบหรือแกไขได

[0] * อังกฤษ ภาษาในชุดรายการภาษา 1-4

[1] เยอรมัน ภาษาในชุดรายการภาษา 1-4

[2] ฝร่ังเศส ภาษาในชุดภาษา 1

[3] เดนมารก ภาษาในชุดภาษา 1

[4] สเปน ภาษาในชุดภาษา 1

[5] อิตาลี ภาษาในชุดภาษา 1

[6] สวีเดน ภาษาในชุดภาษา 1

[7] ดัทช ภาษาในชุดภาษา 1

[10] จีน ชุดภาษา 2

[20] ฟนแลนด ภาษาในชุดภาษา 1

[22] อังกฤษ อเมริกัน ภาษาในชุดภาษา 4
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[27] กรีก ภาษาในชุดภาษา 4

[28] โปรตุเกส ภาษาในชุดภาษา 4

[36] สโลเวเนีย ภาษาในชุดภาษา 3

[39] เกาหลี ภาษาในชุดภาษา 2

[40] ญี่ปุน ภาษาในชุดภาษา 2

[41] ตุรกี ภาษาในชุดภาษา 4

[42] จีนแบบดั้งเดิม ภาษาในชุดภาษา 2

[43] บัลแกเรีย ภาษาในชุดภาษา 3

[44] เซอรเบีย ภาษาในชุดภาษา 3

[45] โรมาเนีย ภาษาในชุดภาษา 3

[46] ฮังการี ภาษาในชุดภาษา 3

[47] เช็ก ภาษาในชุดภาษา 3

[48] โปแลนด ภาษาในชุดภาษา 4

[49] รัสเซีย ภาษาในชุดภาษา 3

[50] ไทย ภาษาในชุดภาษา 2

[51] อินโดนีเซีย บาฮาซา ภาษาในชุดภาษา 2

1-20  กําลังของมอเตอร [kW]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[.09 – 500 kW] ปอนกําลังมอเตอรท่ีพิกัดเปนหนวย kW ตามขอมูลบนปายชื่อมอเตอร
คามาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพุทที่พิกัดท่ีระบุไวของชุดขับ
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน ขึ้น
อยูกับตัวเลือกท่ีเลือกในพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค วา
พารามิเตอร 1-20 หรือ พารามิเตอร 1-21 กําลังของมอเตอร ถูกกําหนด
ใหมองไมเห็น

1-21  กําลังของมอเตอร [HP]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[.09 - 500 HP] ปอนกําลังมอเตอรท่ีพิกัดเปนหนวย HP ตามขอมูลปายชื่อมอเตอร คา
มาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพุทที่พิกัดท่ีระบุไวของชุดขับ
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
ขึ้นอยูกับตัวเลือกท่ีเลือกในพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค วา
พารามิเตอร 1-20 หรือ พารามิเตอร 1-21 กําลังของมอเตอร ถูกกําหนด
ใหมองไมเห็น

1-22  แรงดันไฟฟาของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[10 - 1000 V] ปอนแรงดันมอเตอรท่ีพิกัดเปนหนวยตามขอมูลปายชื่อมอเตอร คา
มาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพุทที่พิกัดท่ีระบุไวของชุดขับ
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
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1-23  ความถี่ของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[20- 1000 Hz] เลือกคาความถี่ของมอเตอรจากขอมูลปายชื่อมอเตอร สําหรับการใช
งานที่ 87 Hz กับมอเตอร 230/400 V ใหต้ังขอมูลของปายชื่อสําหรับ
230 V/50 Hz ปรับพารามิเตอร 4-13 ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร
[RPM] และพารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด เปน 87 Hz

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-24  กระแสของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0.1 - 10000 A] ปอนคากระแสมอเตอรท่ีพิกัดจากขอมูลปายชื่อมอเตอร ขอมูลนี้จะนํา
ไปใชสําหรับการคํานวณแรงบิด การปองกันความรอนเกินของมอเตอร
ฯลฯ

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-25  ความเร็วของมอเตอรท่ีระบุ

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[100 - 60,000 RPM] ปอนคาความเร็วมอเตอรท่ีระบุจากขอมูลปายชื่อมอเตอร ขอมูลนีจ้ะถูก
ใชสําหรับการคํานวณการชดเชยมอเตอรโดยอัตโนมัติ

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

3-11  ความเร็ว Jog [Hz]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0- 1000 Hz] ความเร็ว jog เปนความเร็วเอาทพุทคงท่ีท่ีตัวแปลงความถี่กําลังทํางาน
เมื่อมีการใชงานฟงกชัน jog
ดูพารามิเตอร 3-80 ประกอบ

3-41  เวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1

พิสัย: หนาที่:

3 s* [1 - 3600 s] ปอเวลาเพิ่มความเร็ว เชน เวลาท่ีใชในการเรง จาก 0 RPM ถึงความเร็ว
มอเตอรท่ีพิกัด nM,N (พารามิเตอร 1-25) เลือกเวลาท่ีใชในการเพิ่ม
ความเร็ว เชน กระแสเอาทพุทไมเกินขีดจํากัดกระแสในพารามิเตอร 4-
18 ระหวางการเพ่ิม ดูเวลาความเร็วขาลงในพารามิเตอร 3-42

พารามิ เตอร.3− 41 = tacc × nnorm พารามิ เตอร.1− 25
Δref rpm s
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3-42  เวลาความเร็วขาลง ชุด 1

พิสัย: หนาที่:

3 s* [1 - 3600 s] ปอนเวลาที่ใชในการลดความเร็ว เชน เวลาที่ใชในการลดความเร็วจาก
ความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด nM,N (พารามิเตอร 1-25) ถึง 0 RPM เลือกเวลา
ท่ีใชในการลดความเร็ว เชนเม่ือไมมีแรงดันเกินเกิดขึ้นในอินเวอรเตอร
เนื่องจากการทํางานกําหนดพลังงานอีกคร้ังของมอเตอร และเชนเมื่อ
กระแสที่กําหนดขึ้นไมเกินขีดจํากัดกระแสที่ต้ังในพารามิเตอร 4-18 ดู
เวลาความเร็วขาขึ้นในพารามิเตอร 3 - 41

พารามิ เตอร.3− 42 = tdec × nnorm พารามิ เตอร.1− 25
Δref rpm s

4-11  ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [RPM]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0 - 60,000 RPM] ปอนขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ขีดจํากัดความเร็วต่ําของ
มอเตอรสามารถตั้งใหสอดคลองกับความเร็วมอเตอรขั้นต่ําที่ผูผลิต
แนะนํา ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอรตองไมเกินการตั้งคาในพารา
มิเตอร 4-13 ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [RPM]

4-12  ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0- 1000 Hz] ปอนขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ขีดจํากัดความเร็วต่ําของ
มอเตอร สามารถตั้งใหสอดคลองกับความถี่เอาทพุทต่ําสุดของเพลา
มอเตอร ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ตองไมเกินการตั้งคาในพารา
มิเตอร 4-14 ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [Hz]

4-13  ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [RPM]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0 - 60,000 RPM] ปอนขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร ขีดจํากัดความเร็วสูงของ
มอเตอรสามารถตั้งใหสอดคลองกับความเร็วมอเตอรสูงสุดท่ีผูผลิต
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แนะนํา ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอรตองไมเกินการตั้งคาในพารา
มิเตอร 4-11 ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [RPM] เฉพาะพารา
มิเตอร 4-11 หรือ 4-12 จะแสดงผลโดยขึ้นอยูกับพารามิเตอรอ่ืนที่ตั้ง
คาในเมนูหลัก และขึ้นอยูกับการตั้งคามาตรฐานตามตําแหนงทาง
ภูมิศาสตรบนโลก

โนตสําหรับผูอาน
คาความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ตองไมเกินคาที่สูงกวา 1/10 ของความถี่สวิตชิ่ง

4-14  ขดีจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0- 1000 Hz] ปอนขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร ขีดจํากัดสูงสําหรับความเร็ว
มอเตอรสามารถตั้งใหสอดคลองกับความถี่สูงสุดของเพลามอเตอรท่ี
แนะนาํโดยผูผลิต ขีดจํากัดสูงสุดสําหรับความเร็วมอเตอรตองไมเกิน
การตั้งคาในพารามิเตอร 4-12 ขีดจํากัดต่ําสุดสําหรับความเร็วมอเตอร
[Hz] เฉพาะพารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 จะแสดงผลโดยขึ้นอยูกับ
พารามิเตอรอ่ืนท่ีต้ังคาในเมนหูลัก และขึ้นอยูกับการตั้งคามาตรฐาน
ตามตําแหนงทางภูมิศาสตรบนโลก

โนตสําหรับผูอาน
ความถี่เอาทพุทสูงสุดไมสามารถเกิน 10% ความถี่การสลับของอินเวอรเตอร (พารามิเตอร
14-01)

1.1.6. ชุดคําส่ังการทํางาน 

ชุดคําสั่งการทํางานมีการเขาใชพารามิเตอรท้ังหมดที่ตองการอยางเร็วและงายสําหรับการนาํไปใชในงาน
HVAC โดยสวนใหญซึ่งรวมถึงการนําไปใชกับ พัดลมจายลมและดูดลมกลับในระบบ VAV และ CAV, พัดลม
ของหอผึ่งเย็น, ปมน้ําลําดับแรก ลําดับที่สอง และปมน้าํระบายความรอน และปมน้าํอื่นๆ, พัดลม และเคร่ืองอัด
อากาศ
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วธิีเขาถึงชุดคําส่ังการทํางาน – ตัวอยาง

1
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ภาพประกอบ 1.7: ขัน้ท่ี 1: เปดตัวแปลงความถี ่ (LED
สีเหลืองจะติด)
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ภาพประกอบ 1.8: ขัน้ท่ี 2: กดปุม [Quick Menus] ( ตัว
เลือกเมนูดวนจะปรากฏขึ้น)
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ภาพประกอบ 1.9: ขั้นท่ี 3: ใชปุมนําทางขึ้น/ลง เพ่ือ
เล่ือนลงไปยังชุดคําส่ังการทํางาน กด [OK]
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ภาพประกอบ 1.10: ขั้นท่ี 4: ตัวเลือกชุดคําสั่งการทํา
งานจะปรากฏ เลือก 03-1 การตั้งคาท่ัวไป กด [OK]
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ภาพประกอบ 1.11: ขัน้ท่ี 5: ใชปุมนําทางขึ้น/ลงเพ่ือ
เล่ือนลง ตัวอยาง เล่ือนไปยัง 03-11เอาทพุทอนาล็อก
กด [OK]
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ภาพประกอบ 1.12: ขั้นท่ี 6: เลือกพารามิเตอร 6-50 ขัว้
ตอ 42 เอาทพุท กด [OK]
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ภาพประกอบ 1.13: ขัน้ท่ี 7: ใชปุมนําทางขึ้น/ลง เพ่ือ
เลือกระหวางตัวเลือกท่ีแตกตางกัน กด [OK]

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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พารามิเตอรของชุดคําสั่งการทํางานถูกรวมเปนกลุมในรูปแบบดังตอไปนี้

Q3-1 การตั้งคาทั่วไป
Q3-10 การตั้งคามอเตอร ขั้นสูง Q3-11 เอาทพทุอนาล็อก Q3-12 การตั้งคานาฬิกา Q3-13 การตั้งคาการ

แสดงผล

1-90 การปองกันความรอนเกินของ
มอเตอร

6-50 ข้ัวตอ 42 เอาทพุท 0-70 ตั้งวนัทีแ่ละเวลา 0-20 บรรทัดแสดงผล 1.1
ขนาดเล็ก

1-93 แหลงจายไฟใหเทอรมิสเตอร 6-51 ขัว้ตอ 42 สเกลสูงสุด
ของเอาทพทุ

0-71 รูปแบบวันที่ 0-21 บรรทัดแสดงผล 1.2
ขนาดเล็ก

1-29 การปรับใหเหมาะสมกับ
มอเตอรโดยอัตโนมัติ

6-52 ขัว้ตอ 42 สเกลต่ําสุด
ของเอาทพทุ

0-72 รูปแบบเวลา 0-22 บรรทัดแสดงผล 1.3
ขนาดเล็ก

14-01 ความถี่สวติช่ิง 0-74 DST/เวลาหนารอน 0-23 บรรทัดแสดงผล 2
ขนาดใหญ

0-76 เร่ิมตน DST/เวลา
หนารอน

0-24 บรรทัดแสดงผล 3
ขนาดใหญ

0-77 ส้ินสุด DST/เวลาหนา
รอน

0-37 ขอความแสดงผล 1

0-38 ขอความแสดงผล 2
0-39 ขอความแสดงผล 3

Q3-2 การตั้งคาวงรอบเปด
Q3-20 คาอางองิดิจิตัล Q3-21 คาอางอิงอนาล็อก

3-02 คาอางอิงต่ําสุด 3-02 คาอางองิต่ําสุด
3-03 คาอางอิงสูงสุด 3-03 คาอางองิสูงสุด
3-10 คาอางอิงตั้งลวงหนา 6-10 ขั้วตอ 53 แรงดันต่ํา

5-13 ขัว้ตอ 29 อินพุทดิจติัล 6-11 ขั้วตอ 53 แรงดันสูง
5-14 ขัว้ตอ 32 อินพุทดิจติัล 6-14 ขั้วตอ 53 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ํา
5-15 ขัว้ตอ 33 อินพุทดิจติัล 6-15 ขั้วตอ 53 คาอางองิ/คาปอนกลับสูง

Q3-3 การตั้งคาวงรอบปด
Q3-30 เขตเดี่ยวภายใน S Q3-31 เขตเดี่ยวภายนอก S Q3-32 หลายเขต/ขัน้สูง
1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ 1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ 1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ
20-12 หนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ 20-12 คาอางอิง/คาปอนกลับ 20-12 หนวยคาอางองิ/คาปอนกลับ

3-02 คาอางอิงต่ําสุด 3-02 คาอางองิต่ําสุด 3-02 คาอางองิต่ําสุด
3-03 คาอางอิงสูงสุด 3-03 คาอางองิสูงสุด 3-03 คาอางองิสูงสุด
6-24 ขัว้ตอ 54 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ํา 6-10 ขัว้ตอ 53 แรงดันต่ํา 3-15 แหลงอางองิ 1
6-25 ขัว้ตอ 54 คาอางองิ/คาปอนกลับสูง 6-11 ขัว้ตอ 53 แรงดันสูง 3-16 แหลงอางองิ 2
6-26 ขัว้ตอ 54 คาคงทีเ่วลาของตัวกรอง 6-14 ข้ัวตอ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 20-00 แหลงปอนกลับ 1
6-27 ขัว้ตอ 54 แรงดันต่ําเกินไป 6-15 ข้ัวตอ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1
6-00 คาเวลาการหมดเวลาเมื่อแรงดันต่ํา
เกนิไป

6-24 ข้ัวตอ 54 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 20-03 แหลงปอนกลับ 1

6-01 ฟงกชันการหมดเวลาเมื่อแรงดันต่ํา
เกนิไป

6-25 ข้ัวตอ 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 20-04 การแปลงคาปอนกลับ 2

20-81 PID ที่ควบคุมแบบปกต/ิผกผนั 6-26 ขัว้ตอ 54 คาคงทีเ่วลาของตัวกรอง 20-06 แหลงปอนกลับ 3
20-82 PID ความเร็วสตารท [RPM] 6-27 ขัว้ตอ 54 แรงดันต่ําเกนิไป 20-07 การแปลงคาปอนกลับ 3

20-21 เซ็ตพอยต 1 6-00 คาเวลาการหมดเวลาเมื่อแรงดันต่ํา
เกนิไป

6-10 ข้ัวตอ 53 แรงดันต่ํา

20-93 PID ที่ควบคุมดวยอตัราขยายตาม
สวน

6-01 ฟงกชันการหมดเวลาเม่ือแรงดันต่ํา
เกนิไป

6-11 ข้ัวตอ 53 แรงดันสูง

20-94 PID เวลารวม 20-81 PID ที่ควบคุมแบบปกต/ิผกผนั 6-14 ข้ัวตอ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา
20-82 PID ความเร็วสตารท [RPM] 20-93 PID ทีค่วบคุมดวยอัตราขยายตาม

สวน
20-94 PID เวลารวม
4-56 การเตือนคาปอนกลับตํ่า
4-57 การเตือนคาปอนกลับสูง

20-20 ฟงกชันคาปอนกลับ
20-21 เซ็ตพอยต 1
20-22 เซ็ตพอยต 2
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Q3-4 การตั้งคาการประยุกตใชงาน
Q3-40 ฟงกชันพัดลม Q3-41 ฟงกชันปม Q3-42 ฟงกชันเครื่องอดัอากาศ
22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด 22-20 ชุดคําสั่งอัตโนมัติกําลังต่ํา 1-03 คุณลักษณะของแรงบดิ
22-61 แรงบดิของสายพานขาด 22-21 การตรวจจับกําลังต่ํา 1-71 หนวงเวลาสตารท

22-62 หนวงเวลาสายพานขาด 22-22 การตรวจจับความเร็วต่ํา 22-75 การปองกันการลัดวงจร
4-64 การตั้งการบายพาสแบบกึ่ง
อัตโนมัติ

22-23 ฟงกชันการไมไหล 22-76 ชวงเวลาระหวางสตารท

1-03 คุณลักษณะของแรงบิด 22-24 ฟงกชันการไมไหล 22-77 เวลาทาํงานต่ําสุด
22-22 การตรวจจบัความเร็วต่ํา 22-40 เวลาทํางานต่ําสุด 5-01 ขัว้ตอ 27 โหมด
22-23 ฟงกชันการไมไหล 22-41 เวลาหลับต่ําสุด 5-02 ขัว้ตอ 29 โหมด
22-24 ฟงกชันการไมไหล 22-42 ความเรว็ปลุกการทาํงาน 5-12 ขัว้ตอ 27 อินพุทดิจิตัล
22-40 เวลาทาํงานต่ําสุด 22-26 ฟงกชันปมแหง 5-13 ขัว้ตอ 29 อินพุทดิจิตัล
22-41 เวลาหลับต่ําสุด 22-27 หนวงเวลาเมื่อปมแหง 5-40 การทํางานของรีเลย
22-42 ความเร็วปลุกการทํางาน 1-03 คุณลักษณะของแรงบดิ 1-73 สตารทดวยการหาความถี่เร่ิมตน
2-10 ฟงกชันเบรค 1-73 สตารทดวยการหาความถี่เร่ิมตน
2-17 การควบคุมแรงดันเกนิ
1-73 สตารทดวยการหาความถี่เร่ิมตน
1-71 หนวงเวลาสตารท
1-80 การทํางานขณะหยดุ
2-00 กระแสตรง คาง/อุนมอเตอร
4-10 ทิศทางความเร็วของมอเตอรใน
ปจจบุนั

ดูเพ่ิมเติมในคูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®  สําหรับคําอธิบายรายละเอียดของกลุมพารามิเตอรชุดคํา
สั่งการทํางาน
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1.1.7. โหมดเมนูหลัก 

เร่ิมโหมดเมนูหลักโดยกดปุม [Main Menu] คาอาน
ดานลางจะปรากฏบนหนาจอแสดงผล
สวนตอนกลางและตอนลางของจอแสดงผลจะ
แสดงรายการกลุมพารามิเตอร ซึ่งสามารถเลือกได
ดวยการสลับไปมาท่ีปุมเล่ือนขึ้นและลง 1
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แตละพารามิเตอรมีชื่อและหมายเลข ซึ่งจะเหมือนเดิมไมวาจะอยูในโหมดการตั้งโปรแกรมโหมดใด ในโหมด
เมนูหลัก พารามิเตอรจะแบงออกเปนกลุมๆ ตัวเลขหลักแรกของพารามิเตอร (จากซาย) จะระบุหมายเลขกลุม
ของพารามิเตอร

พารามิเตอรท้ังหมดสามารถเปลี่ยนแปลงไดในเมนูหลัก อยางไรก็ตามขึ้นอยูกับตัวเลือกของการกําหนดรูป
แบบ (พารามิเตอร 1-00) บางพารามิเตอรสามารถซอนได

1.1.8. การเลือกพารามเิตอร 

ในโหมดเมนูหลัก พารามิเตอรจะแบงออกเปน
กลุมๆ คุณสามารถเลือกกลุมพารามิเตอรไดโดยใช
ปุมนําทาง
กลุมพารามิเตอรตอไปนี้คือกลุมท่ีเขาใชงานได:

หมายเลขกลุม กลุมพารามิเตอร:
0 การทํางาน/แสดงผล
1 โหลด/มอเตอร
2 เบรค
3 คาอางอิง/การเปลี่ยนความเร็ว
4 ขดีจํากดั/การเตือน
5 อนิพทุ/เอาทพุทดิจิตัล
6 อนิพทุ/เอาทพุทอนาล็อก
8 การสื่อสารและตัวเลือก
9 PROFIBUS
10 ฟลดบสั CAN
11 LONWORKS
13 SMART LOGIC
14 ฟงกชันพิเศษ
15 ขอมูลของFC
16 คาขอมูลที่อานได
18 คาขอมูลที่อานได 2
20 วงรอบปดของชุดขับ
21 สวนขยาย วงรอบปด
22 ฟงกชันการนําไปใชงาน
23 ฟงกชันตามเวลา
25 ตัวควบคุมคาสเคด
26 MCB 109 อปุกรณเสริม I/O อนาล็อก

หลังจากเลือกกลุมพารามิเตอร ใหเลือกพารา
มิเตอรโดยใชปุมนําทาง
ชวงกลางของจอแสดงผลจะแสดงหมายเลขและ
ชื่อพารามิเตอร รวมถึงคาพารามิเตอรท่ีเลือก

1
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0

1.1.9. การเปล่ียนขอมูล 

ขั้นตอนการเปลี่ยนขอมูลจะเหมือนกันไมวาคุณจะเลือกพารามิเตอรในโหมดเมนูดวนหรือเมนูหลัก กด [OK]
เพ่ือเปล่ียนพารามิเตอรท่ีเลือก
ขั้นตอนการเปลี่ยนขอมูลจะขึ้นอยูกับวาพารามิเตอรท่ีเลือกแทนคาขอมูลตัวเลขหรือตัวอักษร

1. วิธีการตั้งโปรแกรม คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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1.1.10. การเปลีย่นคาตัวอักษร 

หากพารามิเตอรท่ีเลือกเปนคาขอความ ใหเปล่ียน
คาขอความโดยใชปุมนาํทาง [▲] [▼]
ปุมเล่ือนขึ้นจะเพิ่มคา และปุมเล่ือนลงจะลดคา วาง
เคอรเซอรเหนือคาที่คุณตองการบันทึก และกด
[OK]
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1.1.11. การเปลีย่นกลุมของคาขอมูลที่เปนตัวเลข 

หากพารามิเตอรท่ีเลือกแสดงเปนคาท่ีเปนขอมูล
ตัวเลข ใหเปล่ียนคาขอมูลท่ีเลือกโดยใชปุมนํา
ทาง [◀] [▶] เชนเดียวกับปุมนาํทาง [▲] [▼] ใชปุม
นาํทาง [◀] [▶] เพ่ือเล่ือนเคอรเซอรในแนวนอน 1

3
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0

ใชปุมนาํทาง [▲] [▼] เพ่ือเปลี่ยนแปลงคาขอมูล
ปุมเล่ือนขึ้นจะเพิ่มคาขอมูลและปุมเล่ือนลงจะลด
คาขอมูล วางเคอรเซอรเหนือคาท่ีคุณตองการ
บันทึก และกด [OK] 1
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1.1.12. การเปลีย่นคาขอมูล,ทีละขั้น 

พารามิเตอรบางตัวสามารถเปลี่ยนไดทีละขั้นหรือเปล่ียนแปลงแบบไมรูจบ ซึ่งไดแก กําลังมอเตอร (พารา
มิเตอร 1-20), แรงดันมอเตอร (พารามิเตอร 1-22) และ ความถี่มอเตอร  (พารามิเตอร 1-23)
พารามิเตอรนี้จะถูกเปล่ียนไดท้ังในแบบกลุมของคาขอมูลตัวเลข หรือในแบบคาขอมูลตัวเลขผันแปรไมรูจบ

1.1.13. คาที่อานไดและการโปรแกรมพารามิเตอรท่ีถูกทําดัชนี

พารามิเตอรจะถูกกําหนดเปนดัชนีเมื่อวางซอนกันในสแต็ค (ROLLING STACK)
พารามิเตอร 15-30 ถึง 15-33 ประกอบดวยบันทึกฟอลต ซึ่งสามารถอานคาได เลือกพารามิเตอร กด [OK]
และใชปุมนาํทางขึ้น/ลง เพ่ือเล่ือนดูบันทึกคา

ใชพารามิเตอร 3-10 เปนตัวอยางอีกขอ:
เลือกพารามิเตอร กด [OK] และใชปุมนาํทางขึ้น/ลง เพ่ือเลือกดูคาท่ีกําหนดดัชนี ในการเปลี่ยนคาพารา
มิเตอร ใหเลือกคาที่กําหนดดัชนีและกด [OK] เปล่ียนคาโดยใชปุมเล่ือนขึ้น/ลง กด [OK] เพ่ือรับการตั้งคา
ใหม กด [CANCEL] เพ่ือเลิก กด [BACK] เพ่ือออกจากพารามิเตอร

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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1.1.14. การเริ่มตนเปนการตั้งคามาตรฐาน 

ทําการเร่ิมตนตัวแปลงความถี่ใหเปนการตั้งคามาตรฐาน ไดสองวิธีคือ

การเร่ิมตนตามที่แนะนํา (ผานทางพารามิเตอร 14-22)

1. เลือกพารามิเตอร 14-22

2. กด [OK]

3. เลือก “การเร่ิมตน”

4. กด [OK]

5. ตัดการจายไฟหลักและรอจนจอแสดง
ผลดับ

6. ตอแหลงจายไฟหลักอีกคร้ัง – ในตอนนี้
ตัวแปลงความถี่จะถูกรีเซ็ต

7. เปล่ียนพารามิเตอร 14-22 ใหกลับไปสู
การทํางานปกติ

โนตสําหรับผูอาน
เก็บพารามิเตอรท่ีเลือกในเมนผููใชกําหนดเอง ดวยคามาตรฐานจากโรงงาน

พารามิเตอร 14-22 จะเร่ิมตนคาใหมทั้งหมดยกเวน
14-50 RFI 1
8-30 โปรโตคอล
8-31 แอดเดรส
8-32 อัตราบอด
8-35 การหนวงเวลาตอบรับต่ําสุด
8-36 การหนวงเวลาตอบรับสูงสุด
8-37 หนวงเวลา INTER-CHAR สูงสุด
15-00 ถึง 15-05 ขอมูลการทํางาน
15-20 ถึง 15-22 บนัทกึประวัติ
15-30 ถึง 15-32 บนัทกึฟอลต

การเริ่มตนดวยตัวเอง

1. ปลดการเชื่อมตอกับแหลงจายไฟหลัก
และรอใหจอแสดงผลดับ

2A. กด [STATUS] - [MAIN MENU] - [OK]
พรอมกันขณะเปดเคร่ือง LCP 102 จอ
แสดงผลแบบกราฟฟก

2B. กด [MENU] ขณะเปดเคร่ือง LCP 101
จอแสดงผลแบบตัวเลข

3. ปลอยปุมหลังจาก 5 วนิาที
4. ในขณะนี้ตัวแปลงความถี่จะไดรับการตั้ง

โปรแกรมตามการตั้งคามาตรฐาน

ขัน้ตอนนี้จะเริ่มตนทุกอยางยกเวน:
15-00 ชั่วโมงใชงาน
15-03 การเปดเครื่อง
15-04 อุณหภมูิสูงเกนิ
15-05 แรงดันสูงเกิน

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือคุณดําเนนิการเร่ิมตนใหมดวยมือ คุณจะยังไดรีเซ็ตการสื่อสารอนกุรม การตั้งคาตัวกรอง
RFI (พารามิเตอร 14-50) และการตั้งคาบันทึกฟอลตดวย
เอาพารามิเตอรท่ีเลือกใน เมนูสวนตัวออก

โนตสําหรับผูอาน
หลังจากเร่ิมตนและเริ่มจายกําลังไฟ หนาจอจะไมแสดงขอมูลใดๆจนกวาจะผานไปสองถึง
สามนาที

1. วิธีการตั้งโปรแกรม คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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2. คําอธิบายพารามิเตอร

2.1. การเลือกพารามิเตอร

พารามิเตอรสําหรับ FC 102 ชุดขับ HVAC VLT จะถูกแบงกลุมเปนไวเปนหลายกลุมพารามิเตอร เพ่ือความงาย
ในการเลือกพารามิเตอรท่ีถูกตองในการทํางานที่เหมาะสมที่สุดของตัวแปลงความถี่
การประยุกตใชในงาน HVAC มากมายโดยสวนใหญสามารถโปรแกรมโดยใชปุม Quick Menu และการเลือก
พารามิเตอรภายใต ชุดคําสั่งดวนและ ชุดคําสั่งการทํางาน
คําอธิบายและการตั้งคามาตรฐานของพารามิเตอรอาจจะดูไดท่ีหัวขอรายการพารามิเตอรท่ีอยูดานหลังของคู
มือนี้

0-xx การทํางาน/จอแสดงผล

1-xx โหลด/มอเตอร

2-xx เบรค

3-xx คาอางอิง/ชวงเวลาเปลี่ยนความเร็ว

4-xx ขีดจํากัด/การเตือน

5-xx อินพุท/เอาทพุทดิจิตัล

6-xx อินพุท/เอาทพุทอนาล็อก

8-xx การสื่อสารและอุปกรณเสริม

9-xx Profibus

10-xx ฟลดบัส CAN

11-xx LonWorks

13-xx Smart Logic

14-xx ฟงกชันพิเศษ

15-xx ขอมูลของตัวแปลงความถี่

16-xx คาขอมูลท่ีอานได

18-xx คาขอมูลท่ีอานได 2

20-xx วงรอบปดของตัวแปลงความถี่

21-xx สวนขยาย วงรอบปด

22-xx ฟงกชันการนําไปใชงาน

23-xx การกําหนดเวลา

24-xx โหมดไฟ

25-xx ตัวควบคุมคาสเคด

26-xx MCB 109 อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.2. เมนูหลัก กลุม 0 การทํางานและการแสดงผล 

2.2.1. 0-0* การทํางาน/จอแสดงผล

พารามิเตอรท่ีเก่ียวของกับการทํางานพื้นฐานของตัวแปลงความถี่ การทํางานของปุมบน LCP และการกําหนด
คาการแสดงผลของ LCP

2.2.2. 0-0* การตั้งคาพื้นฐาน

กลุมพารามิเตอรสําหรับการตั้งคาตัวแปลงความถี่

0-01  ภาษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ระบุภาษาที่ตองการใชในการแสดงผล

ตัวแปลงความถี่สามารถจัดสงมาพรอมกับชุดภาษาไดแตกตางกันถึง 4
ภาษา ภาษาอังกฤษและเยอรมันจะรวมอยูในทุกชุด และภาษาอังกฤษ
จะไมสามารถลบหรือแกไขได

[0] * อังกฤษ ภาษาในชุดรายการภาษา 1-4

[1] เยอรมัน ภาษาในชุดรายการภาษา 1-4

[2] ฝร่ังเศส ภาษาในชุดภาษา 1

[3] เดนมารก ภาษาในชุดภาษา 1

[4] สเปน ภาษาในชุดภาษา 1

[5] อิตาลี ภาษาในชุดภาษา 1

[6] สวีเดน ภาษาในชุดภาษา 1

[7] ดัทช ภาษาในชุดภาษา 1

[10] จีน ชุดภาษา 2

[20] ฟนแลนด ภาษาในชุดภาษา 1

[22] อังกฤษ อเมริกัน ภาษาในชุดภาษา 4

[27] กรีก ภาษาในชุดภาษา 4

[28] โปรตุเกส ภาษาในชุดภาษา 4

[36] สโลเวเนีย ภาษาในชุดภาษา 3

[39] เกาหลี ภาษาในชุดภาษา 2

[40] ญีปุ่น ภาษาในชุดภาษา 2

[41] ตุรกี ภาษาในชุดภาษา 4

[42] จีนแบบดั้งเดิม ภาษาในชุดภาษา 2

[43] บัลแกเรีย ภาษาในชุดภาษา 3

[44] เซอรเบีย ภาษาในชุดภาษา 3

[45] โรมาเนยี ภาษาในชุดภาษา 3

[46] ฮังการี ภาษาในชุดภาษา 3

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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[47] เช็ก ภาษาในชุดภาษา 3

[48] โปแลนด ภาษาในชุดภาษา 4

[49] รัสเซีย ภาษาในชุดภาษา 3

[50] ไทย ภาษาในชุดภาษา 2

[51] อินโดนีเซีย บาฮาซา ภาษาในชุดภาษา 2

0-02  หนวยความเร็วของมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
การแสดงที่หนาจอจะขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-02 และ 0-
03 การตั้งคามาตรฐานของพารามิเตอร 0-02 และ 0-03 ขึ้นอยูกับวาตัว
แปลงความถี่ท่ีสงมอบอยูในภูมิภาคใดของโลก แตสามารถตั้ง
โปรแกรมใหมหากจําเปน

โนตสําหรับผูอาน
การเปลี่ยน หนวยความเร็วของมอเตอร จะรีเซ็ตพารา
มิเตอรบางคาใหเปนคาเร่ิมตน ขอแนะนําใหเลือกหนวย
ความเร็วของมอเตอรเปนลําดับแรก กอนที่จะแกไข
พารามิเตอรอ่ืน

[0] * RPM เลือกแสดงพารามิเตอรและตัวแปรความเร็วของมอเตอร (เชน คาอาง
อิง คาปอนกลับ ขีดจํากัด) ในหนวยความเร็วของมอเตอร (RPM)

[1] Hz เลือกแสดงพารามิเตอรและตัวแปรความเร็วของมอเตอร (เชน คาอาง
อิง คาปอนกลับ ขีดจํากัด) ในหนวยของความถี่เอาทพุทสําหรับ
มอเตอร (Hz)

0-03  การตั้งคาตามภมูภิาค

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
การแสดงที่หนาจอจะขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-02 และ 0-
03 การตั้งคามาตรฐานของพารามิเตอร 0-02 และ 0-03 ขึ้นอยูกับวาตัว
แปลงความถี่ท่ีสงมอบอยูในภูมิภาคใดของโลก แตสามารถตั้ง
โปรแกรมใหมหากจําเปน

[0] * นานาชาติ ต้ังหนวยของพารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร เปน [kW] และคา
มาตรฐานของพารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร เปน [50 Hz]

[1] อเมริกาเหนือ ต้ังหนวยของพารามิเตอร 1-21 กําลังมอเตอร เปน HP และคามาตรฐาน
ของพารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร เปน 60 Hz

การตั้งคาที่ไมถูกใชจะมองไมเห็น

0-04  สถานการณทํางานเมือ่เปดเครื่อง (ดวยมอื)

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือก โหมดการทํางาน ขึ้นอยูกับการเชื่อมตอกลับของตัวแปลงความถี่
กับแรงดันไฟฟาหลักหลังจากที่ไมมีกระแสไฟฟาจายเมื่อทํางานใน
โหมดดวยมือ (หนาเคร่ือง)

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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[0] * ทําตอ ใหตัวแปลงความถี่ทํางานตอไปเพื่อรักษาคาอางอิงท่ีเคร่ืองท่ีเหมือน
กัน และสภาวะการสตารท/หยุดท่ีเหมือนกัน (โดยปุม [Hand On]/
[Off] บน LCP หรือ การสตารทดวยมือผานทางอินพุทดิจิตัลเชนเดียว
กับกอนที่ตัวแปลงความถี่จะไมมีกระแสไฟฟาจาย

[1] บังคับหยุด คาอางอิง=
เกา

ใชคาอางอิงท่ีบันทึก [1]เพ่ือหยุดตัวแปลงความถี่แตในเวลาเดียวกัน
ยังคงรักษาคาอางอิงความเร็วที่หนาเคร่ืองในหนวยความจํากอนที่จะ
ไมมีแหลงจายไฟ หลังจากแรงดันไฟฟาหลักเชื่อมตออีกคร้ังและหลัง
จากไดรับ คําสั่งสตารท (โดยใชปุม [Hand On] บนแผงควบคุมหนา
เคร่ือง หรือคําสั่งการสตารทดวยมือผานทางอินพุทดิจิตัล) ตัวแปลง
ความถ่ีจะเร่ิมสตารทใหมและทํางานที่คาอางอิงความเร็วที่เก็บไว

2.2.3. 0-1* การจดัการชุดคําสั่ง

ระบุและควบคุมชุดคําสั่งพารามิเตอรแตละคา
ตัวแปลงความถี่มีชุดคําสั่งพารามิเตอรท้ังหมด สี่ชุดท่ีสามารถโปรแกรมแยกจากกันโดยอิสระ ซึ่งทําใหตัว
แปลงความถ่ีมีความคลองตัวและสามารถที่จะบรรลุความตองการของแบบแผนการควบคุมระบบ HVAC ท่ี
แตกตางกันมากมาย และยังจะชวยลดตนทุนอุปกรณควบคุมภายนอก ยก ตัวอยางเชน สามารถใชในการ
โปรแกรมใหตัวแปลงความถี่ทํางานตามการควบคุมรูปแบบเดียวในชุดคําสั่งเดียว (เชน การทํางานในเวลา
กลางวัน) และรูปแบบการควบคุมในอีกชุดคําสั่งหนึง่ (เชน การยอนกลับในเวลากลางคืน) ในรูปแบบอื่น ตัว
แปลงความถ่ีอาจใชโดย AHU หรือ ชุดแพ็คเกจแบบ OEM ท่ีจะโปรแกรมอยางเดียวกันใหกับเคร่ืองจักรทุกตัว
ท่ีติดตัวแปลงความถี่สําหรับรุนของอุปกรณท่ีแตกตางกันภายในประเภทเดียวกัน เพ่ือใหมีพารามิเตอรท่ี
เหมือนกันและในระหวางการผลิต/การทดสอบเพื่อใชงานจะสามารถเลือกการตั้งคาไดโดยงายโดยขึ้นอยูกับ
รุนตัวแปลงความถี่ในชวงเดียวกันติดต้ังอยู
ชุดคําสั่งท่ีใชงาน (เชนชุดคําสั่งท่ีตัวแปลงความถี่กําลังดําเนนิการอยู) จะสามารถเลือกไดในพารามิเตอร 0-
10 และจะแสดงใน LCP โดยใช ชุดคําสั่งหลายชุดซึ่งมีความเปนไปไดท่ีจะสลับระหวางชุดคําสั่งท่ีตัวแปลง
ความถี่กําลังทํางานหรือหยุดอยู ผานทางอินพุทดิจิตัลหรือคําสั่งสื่อสารอนกุรม ( เชน สําหรับการยอนกลับใน
เวลากลางคืน) ถาจําเปนที่จะตองเปล่ียนชุดคําสั่งในขณะกําลังทํางานอยู ตองแนใจวาพารามิเตอร 0-12 ได
โปรแกรมตามที่กําหนดแลว สําหรับการประยุกตใชกับ HVAC โดยสวนใหญแลวไมจําเปนท่ีจะตองโปรแกรม
พารามิเตอร 0-12 ถึงแมวาจําเปนตองเปล่ียนการตั้งคาในขณะท่ีกําลังทํางาน แตสําหรับการประยุกตใชท่ีมี
ความซับซอนมาก อาจจําเปนตองใชความคลองตัวของชุดคําสั่งหลายชุดอยางสมบูรณ โดยใชพารามิเตอร
0-11 เปนไปไดท่ีจะแกไขพารามิเตอรภายในชุดคําสั่งใดๆ ในขณะที่ใชงานตัวแปลงความถี่อยางตอเนื่องใน
ชุดคําสั่งท่ีใชงานซึ่งสามารถตั้งคาใหแตกตางออกไปจากที่กําลังแกไขอยู เมื่อใชพารามิเตอร 0-51 สามารถ
ท่ีจะคัดลอกการตั้งคาพารามิเตอรระหวางชุดคําสั่งเพ่ือใหมีการทดสอบเพ่ือใชงานมีความรวดเร็วขึ้น ถาหากมี
การตั้งคาพารามิเตอรท่ีคลายกันที่ตองใชในชุดคําสั่งท่ีแตกตางกัน

0-10  ชดุคําส่ังที่ใชงาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกชุดคําสั่งท่ีตัวแปลงความถี่จะนาํไปใชงาน
ใชพารามิเตอร 0-51 คัดลอกชุดคําสั่ง เพ่ือคัดลอกชุดคําสั่งไปยังชุดคํา
สั่งหนึง่หรืออ่ืนๆ ท้ังหมด เพ่ือหลีกเล่ียงการตั้งคาที่ขัดแยงกันของพารา
มิเตอรเดียวกันภายในชุดคําสั่งท่ีตางกันสองชุด ใหเชื่อมโยงชุดคําสั่ง
เขาดวยกันโดยใชพารามิเตอร 0-12 ชุดคําสั่งนี้เชื่อมโยงกับ หยุดตัว
แปลงความถี่กอนสลับระหวางชุดคําสั่งแตละชุด โดยท่ีพารามิเตอรท่ี
ระบุวา “ไมสามารถเปลี่ยนไดระหวางการทํางาน” จะมีคาตางไป
พารามิเตอรท่ี ‘ไมสามารถเปลี่ยนแปลงไดระหวางการทํางาน' จะถูก
ระบุวาเปน FALSE (เท็จ) ในรายการพารามิเตอรในหัวขอ รายการพารา
มิเตอร

[0] คาตั้งจากโรงงาน ไมสามารถเปล่ียนแปลงได คานีป้ระกอบดวยชุดขอมูล Danfoss และ
สามารถใชเปนแหลงขอมูลหากตองการใหชุดคําสั่งกลับคืนสูสภาวะที่
รูจัก

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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[1] * ชุดคําสั่ง 1 ชุดคําสั่ง 1 [1] ถึง ชุดคําสั่ง 4 [4] เปนคาตั้งของพารามิเตอรแยกตาง
หากภายในพารามิเตอรท้ังหมดที่สามารถตั้งโปรแกรมได

[2] ชุดคําสั่ง 2

[3] ชุดคําสั่ง 3

[4] ชุดคําสั่ง 4

[9] ชุดคําสั่งหลายชุด ใชสําหรับการเลือกชุดคําสั่งระยะไกลโดยใชอินพุทดิจิตัลและพอรต
การสื่อสารอนกุรม ชุดคําสั่งนี่ใชการตั้งคาจากพารามิเตอร 0-12 'ตัว
เลือกนี้เชื่อมโยงไปยัง'

0-11  การโปรแกรมชุดคําส่ัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกชุดคําที่จะแกไข (เชน ต้ังโปรแกรม) ระหวางการทํางาน ท้ังชุดคํา
สั่งท่ีใชงานอยู หรือชุดท่ีไมไดใชงานอยู หมายเลขชุดคําสั่งท่ีจะถูกแก
ไขจะแสดงอยูในแผงควบคุมหนาเครื่องใน (ปกกา)

[0] คาตั้งจากโรงงาน ไมสามารถแกไขได แตเปนแหลงขอมูลท่ีมีประโยชนหากตองการให
ชุดคําสั่งกลับคืนสูสภาวะที่รูจัก

[1] ชุดคําสั่ง 1 ชุดคําสั่ง 1 [1] ถึง ชุดคําสั่ง 4 [4] สามารถแกไขไดอยางอิสระระหวาง
การทํางาน โดยไมเก่ียวของกับชุดคําสั่งท่ีใชงานอยู

[2] ชุดคําสั่ง 2

[3] ชุดคําสั่ง 3

[4] ชุดคําสั่ง 4

[9] * ชุดคําสั่งท่ีใชงาน (เชน ชุดคําสั่งท่ีตัวแปลงความถี่กําลังใชงาน) สามารถที่จะแกไข
ระหวางการทํางาน การแกไขพารามิเตอรในชุดคําสั่งท่ีเลือกโดยปกติ
สามารถทําไดจากแผงควบคุมหนาเครื่องแตยังสามารถแกไขจาก
พอรตการสื่อสารอนกุรมใดๆ ไดดวย.

0-12  ชุดคําส่ังนี้เชื่อมโยงไปยงั

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะตองถูกโปรแกรมเมื่อตองมีการเปลี่ยนแปลงชุดคําสั่ง
ในขณะที่มอเตอรกําลังทํางานเทานั้น เพ่ือใหแนใจวาพารามิเตอรท่ี
“ไมสามารถเปลี่ยนไดระหวางการทํางาน" มีการตั้งคาที่เหมือนกันใน
ชุดคําสั่งท่ีสัมพันธกันท้ังหมด

เพ่ือใหการเปลี่ยนแปลงไมเกิดความขัดแยงจากชุดคําสั่งหนึง่กับอีกชุด
หนึ่งในขณะที่ตัวแปลงความถี่กําลังทํางาน ใหเชื่อมโยงกับชุดคําสั่งท่ี
ประกอบดวยพารามิเตอรท่ีไมสามารถเปลี่ยนไดระหวางการทํางาน การ
เชื่อมโยงนี้จะทําใหแนใจไดถึงการซิงโครไนสของคาพารามิเตอร “ท่ี
ไมสามารถเปลี่ยนไดระหวางการทํางาน” เมื่อยายจากการชุดคําสั่งหนึ่ง
ไปอีกชุดหนึง่ระหวางการทํางาน พารามิเตอร “ท่ีไมสามารถเปล่ียน
แปลงไดระหวางการทํางาน” จะสามารถระบุใหเปน FALSE ในรายการ
พารามิเตอรในหัวขอ รายการพารามิเตอร

พารามิเตอร 0-12 คุณสมบัติเชื่อมโยงชุดคําสั่ง ใชโดยชุดคําสั่งหลาย
ชุด ในพารามิเตอร 0-10 ชุดคําสั่งท่ีใชงาน ชุดคําสั่งหลายชุดสามารถ
ใชเพ่ือยายชุดคําสั่งหนึ่งไปยังอีกชุดระหวางการทํางาน (เชน ในขณะที่
มอเตอรกําลังทํางาน)
ตัวอยางเชน
ใชชุดคําสั่งหลายชุดเพ่ือเปลี่ยนจากชุดคําสั่ง 1 ไปเปนชุดคําสั่ง 2 ขณะ
ท่ีมอเตอรกําลังทํางาน ต้ังโปรแกรมชุดคําสั่ง 1 กอน จากนัน้ดูใหแนใจ
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วาชุดคําสั่ง 1 และชุดคําสั่ง 2 มีการซิงโครไนสกันแลว (หรือ ‘เชื่อมโยง
แลว’) การซิงโครไนสสามารถดําเนินการไดสองวธิี:
1. เปล่ียนแกไขชุดคําสั่งเปน ชุดคําสั่ง 2 [2] ในพารามิเตอร 0-11 แก
ไขชุดคําสั่ง และตั้งพารามิเตอร 0-12 ชุดคําสั่งนี้เชื่อมโยงกับ กับชุดคํา
สั่ง 1 [1] ซึ่งจะทําใหเร่ิมกระบวนการการเชื่อมโยง (การซิงโครไนซ)

1
3
0
B
P
0
7
5
.
1
0

หรือ

2. ในขณะที่อยูในชุดคําสั่ง 1 โดยใชพารามิเตอร 0-50 ใหคัดลอกชุด
คําสั่ง 1 ไปที่ชุดคําสั่ง 2 จากนัน้ตั้งพารามิเตอร 0-12 เปน ชุดคําสั่ง 2
[2] ซึ่งจะทําใหเร่ิมกระบวนการเชื่อมโยง

1
3
0
B
P
0
7
6
.
1
0

หลังจากเชื่อมโยงเสร็จแลว พารามิเตอร 0-13 อานคา: ชุดคําสั่งท่ี
เชื่อมโยง จะอาน {1,2} เพ่ือระบุวา ทุกพารามิเตอรท่ีเปน "ไมสามารถ
เปล่ียนระหวางทํางาน” มีคาเหมือนกันในชุดคําสั่ง 1 และชุดคําสั่ง 2 ถา
มีการเปลี่ยนแปลงของพารามิเตอรท่ีเปน "ไมสามารถเปลี่ยนระหวาง
ทํางาน เชน พารามิเตอร 1-30 ความตานทานสเตเตอร (rs) ในชุดคํา
สั่ง 2 จะเกิดการเปล่ียนแปลงโดยอัตโนมัติในชุดคําสั่ง 1 ณ จุดนี้การสับ
เปล่ียนระหวางชุดคําสั่ง 1 และชุดคําสั่ง 2 ระหวางการทํางานจะ
สามารถทําได

[1] * ชุดคําสั่ง 1

[2] ชุดคําสั่ง 2

[3] ชุดคําสั่ง 3

[4] ชุดคําสั่ง 4

0-13  คาที่อานได: ชดุคําส่ังที่เชือ่มโยง

อารเรย [5]

0* [0 - 255] ดูรายการชุดคําสั่งท้ังหมดที่เชื่อมโยงทางพารามิเตอร 0-12 ชุดคําสั่งนี้
เชื่อมโยงกับ พารามิเตอรมีดัชนีเดียวสําหรับชุดคําสั่งพารามิเตอรรแต

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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ละชุด คาพารามิเตอรท่ีแสดงสําหรับแตละดัชนแีสดงวากลุมของชุดคํา
สั่งท่ีถูกเชื่อมโยงไปยังการตั้งคาพารามิเตอรนั้น

ดัชนี คา LCP
0 {0}
1 {1,2}
2 {1,2}
3 {3}
4 {4}

ตาราง 2.1: ตัวอยางเชน ชุดคําสั่ง 1 และ 2 ถูกเช่ือมโยงกัน

0-14  คาที่อานได: โปรแกรม ชดุคําส่ัง/แชนแนล

พิสัย: หนาที่:

AAA.AA
A.AAA*

[0 – FFF.FFF.FFF] ดูการตั้งคาของพารามิเตอร 0-11 แกไขชุดคําสั่ง เพ่ือดูแช
นแนลการสื่อสารที่แตกตางกันแตละชองในสี่แบบ เมื่อจํานวนที่แสดง
เปนรหัส hex เหมือนกับใน LCP แตละจํานวนจะหมายถึงหนึง่แชนเนล
ตัวเลข 1-4 ใชแทนเลขชุดคําสั่ง: 'F' หมายถึงการตั้งคาจากโรงงาน
และ 'A' หมายถึงชุดคําสั่งท่ีใช แชนเนล จากขวาไปซาย คือ: LCP, FC-
bus, USB, HPFB1.5.
ตัวอยางเชน จํานวน AAAAAA21h หมายความวา บัส FC เลือกชุดคํา
สั่ง 2 ในพารามิเตอร 0-11, LCP เลือกชุดคําสั่ง 1 และชุดอ่ืนๆ ท้ังหมด
ใชชุดคําสั่งท่ีใชอยู

2.2.4. 0-2* การแสดงผลใน LCP

กําหนดตัวแปรท่ีจะแสดงในแผงควบคุมหนาเคร่ืองแบบกราฟก

โนตสําหรับผูอาน
โปรดดูท่ีพารามิเตอร 0-37, 0-38 และ 0-39 สําหรับขอมูลเก่ียวกับวธิีการเขียนขอความที่จะ
แสดงผล

0-20  บรรทัดแสดงผล 1.1 ขนาดเล็ก

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1 ตําแหนงซาย

[0] ไมมี ไมไดเลือกการแสดงคา

[37] ขอความแสดงผล 1 แสดงคําสั่งควบคุม

[38] ขอความแสดงผล 2 สามารถเขียนแตละสตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออาน
ผานทางการสื่อสารอนุกรมได

[39] ขอความแสดงผล 3 สามารถเขียนแตละสตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออาน
ผานทางการสื่อสารอนุกรมได

[89] คาวนัที่และเวลาท่ีอาน
ได

แสดงวันท่ีและเวลาในปจจุบัน

[953] คําเตือน Profibus แสดงการเตือนการสื่อสารของ Profibus

[1005] คาท่ีอานไดของตัวนับ
การสงผิดพลาด

ดูจํานวนขอผิดพลาดการสงการควบคุม CAN นับจากการเปดเคร่ืองคร้ัง
สุดทาย
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[1006] คาท่ีอานไดของตัวนับ
การรับผิดพลาด

ดูจํานวนขอผิดพลาดการรับการควบคุม CAN นับจากการเปดเคร่ืองคร้ัง
สุดทาย

[1007] ขอมูลท่ีอานไดของตัว
นบับัสปด

ดูจํานวนเหตุการณบัสปดนบัจากเปดเคร่ืองทํางานลาสุด

[1013] พารามิเตอรการเตือน ดูคําเตือนเฉพาะของ DeviceNet หนึ่งบิตท่ีแยกตางหากจะถูกกําหนด
ใหกับทุกๆ การเตือน

[1115] คําเตือน LON แสดงคําเตือนเฉพาะของ LON

[1117] การทบทวน XIF แสดงเวอรชันของไฟลอินเทอรเฟซภายนอกของชิป Neuron C บน
อุปกรณเสริม LON

[1118] การทบทวน LON
Works

แสดงเวอรชันของซอฟตแวรของโปรแกรมที่ประยุกตใชบนชิป Neuron
C บนอุปกรณเสริม LON

[1501] ชั่วโมงทํางาน ดูจํานวนชั่วโมงทํางานของมอเตอร

[1502] ตัวนับ kWh ดูปริมาณการใชพลังงานไฟฟาของแหลงจายไฟหลักในหนวย kWh

[1600] คําสั่งควบคุม ดูคําสั่งควบคุมท่ีสงจากตัวแปลงความถี่ผานทางพอรตการสื่อสาร
อนกุรม ในรูปของรหัสเลขฐานสิบหก

[1601] คาอางอิง [หนวย] คาอางอิงโดยรวม (ผลรวมของดิจิตัล/อนาล็อก/คาตั้งลวงหนา/บัส/คา
อางอิงขณะล็อกคาง/การกวดตามและการชะลอความเร็ว) ในหนวยที่
เลือก

[1602] *คาอางอิง % คาอางอิงโดยรวม (ผลรวมของดิจิตัล/อนาล็อก/บัส/คาอางอิง
ขณะล็อกคาง/การเพิ่มและการชะลอความเร็วเทียบปจจุบัน) ในแบบ
เปอรเซ็นต

[1603] ขอความแสดงสถานะ แสดงขอความแสดงสถานะ

[1605] คาหลักท่ีแทจริง [%] การเตือนหนึง่คร้ังหรือมากกวาในรหัสเลขฐานสิบหก

[1609] คาอานที่กําหนดเอง ดูคาอานที่กําหนดโดยผูใชตามที่ระบุในพารามิเตอร 0-30, 0-31 และ
0-32

[1610] กําลัง [kW] กําลังแทจริงท่ีมอเตอรใช เปน kW

[1611] กําลัง [hp] กําลังแทจริงท่ีมอเตอรใช เปน HP

[1612] แรงดันไฟฟาของ
มอเตอร

แรงดันไฟฟาที่จายใหกับมอเตอร

[1613] ความถี่ของมอเตอร ความถ่ีของมอเตอร หมายถึงความถี่เอาทพุทจากตัวแปลงความถี่ เปน
หนวย Hz

[1614] กระแสของมอเตอร กระแสเฟสของมอเตอรจะถูกวัดเปนคาประสิทธิผล

[1615] ความถี่ [%] ความถ่ีของมอเตอร หมายถึงความถี่เอาทพุทจากตัวแปลงความถี่เปน
เปอรเซ็นต

[1616] แรงบิด [Nm] แสดงคาโหลดของมอเตอรเปนเปอรเซ็นตของแรงบิดมอเตอรท่ีพิกัด

[1617] ความเร็ว [RPM] ความเร็วเปน RPM (รอบตอนาที) เชน ความเร็วเพลาของมอเตอรในวง
รอบปดโดยอางอิงจากขอมูลท่ีปอนตามปายชื่อของมอเตอร ความถี่
เอาทพุทและโหลดบนตัวแปลงความถี่

[1618] ความรอนของมอเตอร โหลดความรอนบนมอเตอรท่ีคํานวณโดยการทํางานของ ETR ดูเพ่ิม
เติมท่ีกลุมพารามิเตอร 1-9* อุณหภูมิของมอเตอร

[1622] แรงบิด [%] แสดงคาแรงบิดท่ีใชจริงเปนเปอรเซ็นต

[1630] แรงดันดีซีลิงค วงจรขั้นกลางในตัวแปลงความถี่
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[1632] พลังงานเบรค/วินาที แสดงกําลังเบรคที่ถายโอนไปใหตัวตานทานเบรคภายนอก
โดยแสดงเปนคาชั่วขณะ

[1633] พลังงานเบรค/2 นาที แสดงกําลังเบรคที่ถายโอนไปใหตัวตานทานเบรคภายนอก กําลังเฉล่ีย
จะถูกคํานวณอยางตอเนื่องจากคาใน 120 วนิาทีลาสุด

[1634] อุณหภูมิแผนระบาย
ความรอน

แสดงอุณหภูมิแผนระบายความรอนของตัวแปลงความถี่ ขีดจํากัดการ
ตัดออกอยูท่ี 95 ± 5°C และการตัดกลับอยูท่ี 70 ± 5°C

[1635] โหลดความรอนของชุด
ขับ

อัตราเปอรเซ็นตโหลดของอินเวอรเตอร

[1636] กระแสอินเวอรเตอรท่ี
พิกัด

กระแสที่พิกัดของตัวแปลงความถี่

[1637] กระแสอินเวอรเตอรสูง
สุด

กระแสสูงสุดของตัวแปลงความถี่

[1638] สถานะตัวควบคุม SL สถานะของเหตุการณท่ีตัวควบคุมสั่งการทํางาน

[1639] อุณหภูมิของการดควบ
คุม

อุณหภูมิของการดควบคุม

[1650] คาอางอิงภายนอก ผลรวมของคาอางอิงภายนอก เปนเปอรเซ็นต เชน ผลรวมของอ
นาล็อก/พัลส/บัส

[1652] คาปอนกลับ [หนวย] คาอางอิงจากอินพุทดิจิตัลท่ีต้ังโปรแกรมไว

[1653] คาอางอิง
ดิจิตัลโพเทนชิโอ

ดูสวนที่เก่ียวของของโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตัล ตอคาอางอิงท่ีแท
จริง

[1654] คาปอนกลับ 1 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 1 โปรดดูพารามิเตอร 20-0*

[1655] คาปอนกลับ 2 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 2 โปรดดูพารามิเตอร 20-0*

[1656] คาปอนกลับ 3 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 3 โปรดดูพารามิเตอร 20-0*

[1660] อินพุทดิจิตัล แสดงสถานะของอินพุทดิจิตัล สัญญาณต่ํา = 0; สัญญาณสูง = 1
ขึ้นอยูกับลําดับ โปรดดูพารามิเตอร 16-60 บิต 0 จะอยูทางดานขวาสุด

[1661] ขั้วตอ 53 การตั้งคา
สวิตช

การตั้งคาของอินพุทขั้วตอ 53 กระแส = 0; แรงดัน = 1

[1662] อินพุทอนาล็อก 53 คาแทจริงท่ีอินพุท 53 เปนคาอางอิงหรือคาการปองกัน

[1663] ขั้วตอ 54 การตั้งคา
สวิตช

การตั้งคาของอินพุทขั้วตอ 54 กระแส = 0; แรงดัน = 1

[1664] อินพุทอนาล็อก 54 คาแทจริงท่ีอินพุท 54 เปนคาอางอิงหรือคาการปองกัน

[1665] เอาทพุทอนาล็อก 42
[mA]

คาที่แทจริงท่ีเอาทพุท 42 ในหนวย mA ใชพารามิเตอร 6-50 เพ่ือเลือก
ตัวแปรที่จะแสดงโดยเอาทพุท 42

[1666] เอาทพุทดิจิตัล [ไบนารี] คาไบนารีของเอาทพุทดิจิตัลท้ังหมด

[1667] อินพุท ความถี่ #29
[Hz]

คาแทจริงของความถี่ท่ีใชท่ีขั้วตอ 29 ในลักษณะอินพุทพัลส

[1668] อินพุท ความถี่ #33
[Hz]

คาแทจริงของความถี่ท่ีใชท่ีขั้วตอ 33 ในลักษณะอินพุทพลัส

[1669] เอาทพุทพัลส #27
[Hz]

คาที่แทจริงของพัลสท่ีใชบนขั้วตอ 27 ในโหมดเอาทพุทดิจิตัล

[1670] เอาทพุทพัลส #29
[Hz]

คาที่แทจริงของพัลสท่ีใชบนขั้วตอ 29 ในโหมดเอาทพุทดิจิตัล

[1671] เอาทพุทรีเลย [ไบนารี] ดูการตั้งคาของรีเลยท้ังหมด
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[1672] ตัวนับ A ดูคาปจจุบันของตัวนับ A

[1673] ตัวนับ B ดูคาปจจุบันของตัวนับ B

[1675] อินพุทอนาล็อก X30/11 คาสัญญาณแทจริงบนอินพุท X30/11 (การด I/O ใชงานทั่วไป เปน
อุปกรณเสริม)

[1676] อินพุทอนาล็อก X30/12 คาสัญญาณแทจริงบนอินพุท X30/12 (การด I/O ใชงานทั่วไป เปน
อุปกรณเสริม)

[1677] เอาทพุทอนาล็อก
X30/8 [mA]

คาสัญญาณแทจริงบนเอาทพุท X30/8 (การด I/O ใชงานทั่วไป เปน
อุปกรณเสริม) ใชพารามิเตอร 6-60 เพ่ือเลือกตัวแปรที่จะแสดง

[1680] คําสั่งควบคุมฟลดบัส 1 คําสั่งควบคุม (CTW) ท่ีไดรับจากบัสหลัก

[1682] คาอางอิงฟลดบัส 1 คาอางอิงหลักท่ีสงดวยคําสั่งควบคุมผานเครือขายการสื่อสารอนกุรม
เชน จาก BMS, PLC หรือตัวควบคุมหลักอ่ืนๆ

[1684] ตัวเลือกสื่อสาร STW ขอความแสดงสถานะการสื่อสารฟลดบัสแบบขยายของอุปกรณเสริม

[1685] คําสั่งควบคุมพอรต FC 1 คําสั่งควบคุม (CTW) ท่ีไดรับจากบัสหลัก

[1686] คาอางอิงพอรต FC 1 ขอความแสดงสถานะ (STW) ท่ีสงใหบัสหลัก

[1690] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน

สัญญาณเตือนหนึ่งคร้ังหรือหลายครั้งในรหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับ
การสื่อสารอนกุรม)

[1691] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน 2

สัญญาณเตือนหนึ่งคร้ังหรือหลายครั้งในรหัสเลขฐานสบิหก (ใชสําหรับ
การสื่อสารอนกุรม)

[1692] คําเตือน การเตือนหนึง่คร้ังหรือหลายครั้งในรหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการ
สื่อสารอนุกรม)

[1693] คําเตือน 2 การเตือนหนึง่คร้ังหรือหลายครั้งในรหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการ
สื่อสารอนุกรม)

[1694] สวนขยาย ขอความ
แสดงสถานะ

สภาวะของสถานะหนึ่งหรือหลายสภาวะในรหัสเลขฐานสิบหก (ใช
สําหรับการสื่อสารอนกุรม)

[1695] สวนขยาย ขอความ
แสดงสถานะ 2

สภาวะของสถานะหนึ่งหรือหลายสภาวะในรหัสเลขฐานสิบหก (ใช
สําหรับการสื่อสารอนกุรม)

[1696] ขอความแสดงการบํารุง
รักษา

บิตจะสะทอนสถานะของเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกันทุถูก
โปรแกรม ในกลุมพารามิเตอร 23-1*

[1830] อินพุทอนาล็อก X42/1 คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/1 บนการด I/O อนาล็อก

[1831] อินพุทอนาล็อก X42/3 คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/3 บนการด I/O อนาล็อก

[1832] อินพุทอนาล็อก X42/5 คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/5 บนการด I/O อนาล็อก

[1833] เอาทพุทอนาล็อก
X42/7 [V]

คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/7 บนการด I/O อนาล็อก

[1834] เอาทพุทอนาล็อก
X42/9 [V]

คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/9 บนการด I/O อนาล็อก

[1835] เอาทพุทอนาล็อก
X42/11 [V]

คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/11 บนการด I/O อนาล็อก

[2117] สวนขยาย 1 คาอางอิง
[หนวย]

คาของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1

[2118] สวนขยาย 1 คาปอน
กลับ [หนวย]

คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1

[2119] สวนขยาย 1 เอาทพุท
[%]

คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1
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[2137] สวนขยาย 2 คาอางอิง
[หนวย]

คาของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2

[2138] สวนขยาย 2 คาปอน
กลับ [หนวย]

คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2

[2139] สวนขยาย 2 เอาทพุท
[%]

คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2

[2157] สวนขยาย 3 คาอางอิง
[หนวย]

คาของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

[2158] สวนขยาย 3 คาปอน
กลับ [หนวย]

คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

[2159] สวนขยาย เอาทพุท คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

[2230] กําลังเมื่อไมมีการไหล คากําลังท่ีคํานวณเมื่อไมมีการไหลสําหรับความเร็วการใชงานท่ีแทจริง

[2580] สถานะคาสเคด สถานะสําหรับการทํางานของตัวควบคุมคาสเคด

[2581] สถานะปม สถานะสําหรับการทํางานของปมแตละตัวซึ่งควบคมุโดยตัวควบคุม
คาสเคด

โนตสําหรับผูอาน
โปรดศึกษาจาก MG.11.Cx.yy คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®  สําหรับขอมูลโดย
ละเอียด

0-21  บรรทัดแสดงผล 1.2 ขนาดเล็ก

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1 ตําแหนงกลาง

[1614] *กระแสมอเตอร [A]

ตัวเลือกจะเหมือนกับตัวเลือกในรายการสําหรับพารามิเตอร 0-20
บรรทัดแสดงผล 1.1 ขนาดเล็ก

0-22  บรรทัดแสดงผล 1.3 ขนาดเล็ก

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1 ตําแหนงขวา

[1610] * กําลัง [kW]

ตัวเลือกจะเหมือนกับตัวเลือกในรายการสําหรับพารามิเตอร 0-20
บรรทัดแสดงผล 1.1 ขนาดเล็ก

0-23  บรรทัดแสดงผล 2 ขนาดใหญ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกตัวแปรสําหรับแสดงผลในบรรทัดท่ี 2

[1613] *ความถี่ [Hz]

ตัวเลือกจะเหมือนกับตัวเลือกในรายการสําหรับพารามิเตอร 0-20
บรรทัดแสดงผล 1.1 ขนาดเล็ก
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0-24  บรรทัดแสดงผล 3 ขนาดใหญ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกตัวแปรสําหรับแสดงผลในบรรทัดท่ี 2

[1502] * ตัวนับ [kWh]

ตัวเลือกจะเหมือนกับตัวเลือกในรายการสําหรับพารามิเตอร 0-20
บรรทัดแสดงผล 1.1 ขนาดเล็ก

0-25  เมนูสวนตัว

อารเรย [20]

[0 - 9999] ระบุพารามิเตอรไดถึง 50 คา ท่ีจะใหปรากฏในเมนสูวนตัว Q1 ซึ่งเขาใช
งานไดผานทางปุม [Quick Menu] บน LCP พารามิเตอรจะแสดงในเมนู
สวนตัว Q1 ตามลําดับที่ต้ังโปรแกรมในอารเรยพารามิเตอรนี้ ลบพารา
มิเตอรโดยการตั้งคาเปน “0000”
ตัวอยางเชน การใชเพ่ือใหมีความรวดเร็วสําหรับการเขาถึงอยางงาย
เพ่ือการเปลี่ยนแปลงคาพารามิเตอรตามที่ตองการตั้งแต หนึ่งจนถึง 20
พารามิเตอรตามปกติ (ต.ย. สําหรับเหตุผลดานการบํารุงรักษา) หรือ
โดย OEM เพ่ือท่ีจะใชการทดสอบสมบูรณอยางายของอุปกรณ

2.2.5. การอานคาตามที่กําหนดเองของ LCP , พารามิเตอร 0-3*

มีความเปนไปไดท่ีจะต้ังองคประกอบการแสดงผลตามที่ตองการสําหรับวัตถุประสงคท่ีแตกตางกัน: *คาที่
กําหนดเอง ปรับคาใหไดสัดสวนกับความเร็ว (เสนตรง, กําลังสอง หรือ กําลังสามขึ้นอยูกับหนวยที่เลือกใน
พารามิเตอร 0-30หนวยของคาที่กําหนดเอง ) *ขอความที่แสดง สตริงขอความที่เก็บในพารามิเตอร

คาอานที่กําหนดเอง
คาที่คํานวณไดจะแสดงโดยขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-30,หนวยของคาที่กําหนดเอง,พารามิเตอร
0-31คาต่ําสุดของคาท่ีกําหนดเอง, (เสนตรงเทานั้น), พารามิเตอร 0-32, คาสูงสุดของคาท่ีกําหนดเอง, พารา
มิเตอร 4-13/4-14,ขีดจํากัดความเร็วของมอเตอรดานสูง และความเร็วแทจริง
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ความสัมพันธจะขึ้นอยูกับชนิดของหนวยที่เลือกในพารามิเตอร 0-30 หนวยของคาท่ีกําหนดเอง:

ชนิดของหนวย ความสัมพันธของเร็ว
ไมมีขนาด แบบเสนตรง
ความเร็ว
อัตราการไหล, ปริมาตร
อัตราการไหล, มวล
ความเร็ว
ความยาว
อุณหภูมิ
ความดัน กําลังสอง
กําลัง กําลังสาม

0-30  หนวยของคาที่อานแบบกําหนดเอง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

โปรแกรมคาใหแสดงบนจอแสดงผลของ LCP คาที่ไดจะมีความ
สัมพันธเปนเสนตรง กําลังสอง หรือ กําลังสามกับความเร็ว ความ
สัมพันธนี้จะขึ้นอยูกับหนวยท่ีเลือก (ดูตารางดานบน) คาท่ีคํานวณได
จริงจะสามารถอานไดใน คาอานที่กําหนดเอง พารามิเตอร 16-09 และ/
หรือท่ีแสดงในจอแสดงผลที่จะทําการเลือกคาอานที่กําหนดเอง [16-
09] ในพารามิเตอร 0-20 - 0-24 บรรทัดแสดงผล X.X ขนาดเล็ก (ขนาด
ใหญ)

ไมมีขนาด

[0] ไมมี

[1] * %

[5] PPM

ความเร็ว

[10] 1/min

[11] RPM

[12] Pulse/s

อัตราการไหล ,ปริมาตร

[20] l/s

[21] l/min

[22] l/h

[23] m3/s

[24] m3/min

[25] m3/h

อัตราการไหล, มวล

[30] kg/s

[31] kg/min

[32] kg/h

[33] ton/min

[34] ton/h

ความเร็ว

[40] m/s

[41] m/min

ความยาว

[45] m
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อุณหภูมิ

[60] °C

ความดัน

[70] mbar

[71] บาร

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

กําลัง

[80] kW

อัตราการไหล ,ปริมาตร

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal/h

[124] CFM

[125] ft3/s

[126] ft3/min

[127] ft3/h

อัตราการไหล, มวล

[130] lb/s

[131] lb/min

[132] lb/h

ความเร็ว

[140] ft/s

[141] ft/min

ความยาว

[145] ft

อุณหภูมิ

[160] ° F

ความดัน

[170] psi

[171] lb/in2

[172] in wg

[173] ft WG

กําลัง

[180] HP

0-31  คาต่ําสุดของคาที่อานแบบกําหนดเอง

พิสัย: หนาที่:

0.00* [0 – พารามิเตอร 32] พารามิเตอรนี้ชวยใหตัวเลือกคาต่ําสุดของท่ีกําหนดเองอานคาได (เกิด
ขึ้นที่ความเร็วศูนย) ซึ่งจะสามารถเลือกคาท่ีแตกตางไปจาก 0 เมื่อ
เลือกหนวยเปนแบบเสนตรงใน หนวยของคาที่อานแบบกําหนดเอง
พารามิเตอร 0-30 เทานั้น สําหรับหนวยของสมการกําลังสองและ
สมการกําลังสามคาต่ําสุดจะเทากับ 0
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0-32  คาสูงสุดของคาที่อานแบบกําหนดเอง

พิสัย: หนาที่:

100.00* [พารามิเตอร 0-31 -
999999.99 ]

พารามิเตอรนีต้ั้งคาสูงสุดเพ่ือท่ีจะแสดงเมื่อความเร็วของมอเตอรถึงคา
ท่ีต้ังสําหรับ ขีดจํากัดสูงสุดความเร็วมอเตอร, (พารามิเตอร 4-13/
4-14).

0-37  ขอความแสดงผล 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ในพารามิเตอรนี้มีความเปนไปไดท่ีจะเขียนแตละ
สตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผานทางการสื่อสาร
อนกุรม เม่ือตองการแสดงอยางถาวรใหเลือกขอความแสดงผลในพารา
มิเตอร 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 หรือ 0-24 บรรทัดการแสดงผล XXX
ใชปุม ▲ หรือ ▼ บน LCP เพ่ือเปลี่ยนอักขระ ใชปุม ◀ และ ▶ เพ่ือ
เล่ือนเคอรเซอร เม่ืออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร อักขระนี้จะสามารถ
เปลี่ยนแปลงได ใชปุม ▲ หรือ ▼ บน LCP เพ่ือเปลี่ยนอักขระ อักขระ
สามารถถูกแทรกไดโดยการวางเคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและ
กด▲ หรือ ▼

0-38  ขอความแสดงผล 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ในพารามิเตอรนี้มีความเปนไปไดท่ีจะเขียนแตละ
สตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผานทางการสื่อสาร
อนกุรม เมื่อตองการแสดงอยางถาวร ใหเลือกขอความแสดงผล 2 ใน
พารามิเตอร 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 หรือ 0-24 บรรทัดการแสดงผล
XXX ใชปุม ▲ หรือ ▼ บน LCP เพ่ือเปล่ียนอักขระ ใชปุม ◀ และ ▶ เพ่ือ
เล่ือนเคอรเซอร เม่ืออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร อักขระนี้จะสามารถ
เปลี่ยนแปลงได อักขระสามารถถูกแทรกไดโดยการวาง
เคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและกด▲ หรือ ▼

0-39  ขอความแสดงผล 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ในพารามิเตอรนี้มีความเปนไปไดท่ีจะเขียนแตละ
สตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผานทางการสื่อสาร
อนกุรม เมื่อตองการแสดงอยางถาวรโดยเลือกขอความแสดงผล 3 ใน
พารามิเตอร 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 หรือ 0-24 บรรทัดการแสดงผล
XXX ใชปุม ▲ หรือ ▼ บน LCP เพ่ือเปล่ียนอักขระ ใชปุม ◀ และ ▶ เพ่ือ
เล่ือนเคอรเซอร เม่ืออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร อักขระนี้จะสามารถ
เปลี่ยนแปลงได อักขระสามารถถูกแทรกไดโดยการวาง
เคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและกด▲ หรือ ▼

2.2.6. 0-4* แปนกดของ LCP 

ใชงาน ยกเลิกใชงานและปองกันดวยรหัสผานใหกับปุมแตละปุมบนแปนกดของ LCP

0-40  ปุม [Hand on] บน LCP

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช ไมมีการทํางาน
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[1] * ใช ปุม [Hand on] ถูกใชงานอยู

[2] รหัสผาน หลีกเล่ียงการสตารทที่ไมไดรับอนุญาตในโหมดขับดวยตัวเอง หาก
พารามิเตอร 0-40 รวมอยูในเมนูดวน ใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร
0-65 รหัสผานเมนดูวน ไมเชนนัน้แลวใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-
60 รหัสผานเมนหูลัก

0-41  ปุม [Off] บน LCP

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช ไมมีการทํางาน

[1] * ใช ปุม [Off] ถูกใชงานอยู

[2] รหัสผาน หลีกเล่ียงหารหยุดโดยไมไดรับอนญุาต หากพารามิเตอร 0-41 รวมอยู
ในเมนูดวน ใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-65 รหัสผานเมนูดวน ไม
เชนนัน้แลวใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-60 รหัสผานเมนูหลัก

0-42  ปุม [Auto on] บน LCP

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช ไมมีการทํางาน

[1] * ใช ปุม [ Auto on] ถูกใชงานอยู

[2] รหัสผาน หลีกเล่ียงการสตารทในโหมดอัตโนมัติโดยไมไดรับอนญุาต หากพารา
มิเตอร 0-42 รวมอยูในเมนดูวน ใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-65
รหัสผานเมนูดวน ไมเชนนัน้แลวใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-60
รหัสผานเมนูหลัก

0-43  ปุม [Reset] บน LCP

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช ไมมีการทํางาน

[1] * ใช ปุม [Reset] ถูกใชงานอยู

[2] รหัสผาน หลีกเล่ียงการรีเซ็ตโดยไมไดรับอนญุาต หากพารามิเตอร 0-43 รวมอยู
ในเมนูดวน ใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-65 รหัสผานเมนูดวน ไม
เชนนัน้แลวใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-60 รหัสผานเมนูหลัก

2.2.7. 0-5* คัดลอก/บันทึก

คัดลอกการตั้งคาพารามิเตอรระหวางชุดคําสั่งและการคัดลอกจาก/ไปยัง LCP

0-50  คัดลอบบน LCP

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมคัดลอก ไมมีการทํางาน

[1] ท้ังหมดไปยัง LCP คัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท้ังหมดจากหนวยความจําของ
ตัวแปลงความถี่มายังหนวยความจํา ของ LCP สําหรับเพื่อการบริการขอ
แนะนาํใหคัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดไปแผงควบคุมหนาเครื่องหลัง
จากทําการทดสอบเคร่ืองเพ่ือใชงาน

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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[2] ท้ังหมดจาก LCP คัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท้ังหมดจากหนวยความจําของ
LCP มายังหนวยความจําของตัวแปลงความถี่

[3] ขนาดไมตามLCP คัดลอกเฉพาะพารามิเตอรท่ีไมขึ้นอยูกับขนาดของมอเตอรเทานัน้ การ
เลือกในสวนหลังสามารถใชเพ่ือโปรแกรมใหตัวแปลงความถี่หลายตัว
ท่ีมีการทํางานเหมือนกันโดยไมรบกวนขอมูลของมอเตอรท่ีต้ังคาเรียบ
รอยแลว

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

0-51  คัดลอกชดุคําส่ัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมคัดลอก ไมมีการทํางาน

[1] คัดลอกไปชุดคําสั่ง 1 คัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท่ีแกไขอยูในปจจุบัน (กําหนด
ในพารามิเตอร 0-11 ชุดคําสั่งท่ีแกไข) เปนชุดคําสั่ง 1

[2] คัดลอกไปชุดคําสั่ง 2 คัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท่ีแกไขอยูในปจจุบัน (กําหนด
ในพารามิเตอร 0-11 ชุดคําสั่งท่ีแกไข) เปนชุดคําสั่ง 2

[3] คัดลอกไปชุดคําสั่ง 3 คัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท่ีแกไขอยูในปจจุบัน (กําหนด
ในพารามิเตอร 0-11 ชุดคําสั่งท่ีแกไข) เปนชุดคําสั่ง 3

[4] คัดลอกไปชุดคําสั่ง 4 คัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท่ีแกไขอยูในปจจุบัน (กําหนด
ในพารามิเตอร 0-11 ชุดคําสั่งท่ีแกไข) เปนชุดคําสั่ง 4

[9] คัดลอกทั้งหมด คัดลอกพารามิเตอรในชุดคําสั่งปจจุบันใหทับคาแตละชุดคําสั่ง 1-4

2.2.8. 0-6* รหัสผาน

ระบุรหัสผานการเขาใชงานเมนู

0-60  รหัสผานเมนูหลัก

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[100] * -9999 - 9999 ระบุรหัสผานท่ีใชสําหรับการเขาสูเมนหูลัก ผานทางปุม [Main Menu]
หากพารามิเตอร 0-61 เขาสูเมนหูลักโดยไมใชรหัสผานต้ังไวท่ี เขาใช
เต็มท่ี [0] พารามิเตอรนีจ้ะถูกขาม

0-61  เขาสูเมนูหลักโดยไมใชรหัสผาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * เขาใชเต็มท่ี ยกเลิกการใชงานรหัสผานท่ีกําหนดในพารามิเตอร 0-60 รหัสผานของ
เมนหูลัก

[1] อานอยางเดียว ปองกันการแกไขพารามิเตอรของเมนหูลักโดยไมไดรับอนญุาต

[2] เขาใชไมได ปองกันการดูและการแกไขพารามิเตอรของเมนหูลักโดยไมไดรับ
อนญุาต

[3] บัส: อานอยางเดียว ฟงกชันการอานอยางเดียวสําหรับพารามิเตอรบนฟลดบัสและ/หรือบัส
มาตรฐานของ FC

[4] บัส: เขาใชไมได ไมมีอนญาตใหเขาใชพารามิเตอรผานฟลดบัสและ/หรือบัสมาตรฐาน
ของ FC

[5] ท้ังหมด: อานอยางเดียว ฟงกชันการอานอยางเดียวสําหรับพารามิเตอรบน LCP, ฟลดบัส หรือ
บัสมาตรฐานของ FC
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[6] ท้ังหมด: เขาใชไมได ไมอนญุาตใหเขาใชจาก LCP ฟลดบัสหรือบัสมาตรฐานของ FC

หาก เขาใชเต็มท่ี [0] ถูกเลือกไว พารามิเตอร 0-
60, 0-65 และ 0-66 จะถูกละเวน

0-65  รหัสผานของเมนสูวนตวั

พิสัย: หนาที่:

200* [0 - 999] ระบุรหัสผานที่ใชสําหรับการเขาสูเมนูดวน ผานทางปุม [Quick Menu]
ถาพารามิเตอร 0-66 รหัสผานการเขาถึงเมนผููใชกําหนดเอง ต้ังคาเปน
เขาถึงไดท้ังหมด [0] พารามิเตอรนี้จะถูกขาม

0-66  การเขาสูเมนูสวนตัวโดยไมใชรหัสผาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * เขาใชเต็มท่ี ยกเลิกการใชรหัสผานที่กําหนดในพารามิเตอร 0-65 รหัสผานของเมนู
สวนตัว

[1] อานอยางเดียว ปองกันการแกไขพารามิเตอรของเมนูดวนโดยไมไดรับอนญุาต

[2] เขาใชไมได ปองกันการดูและการแกไขพารามิเตอรของเมนูดวนโดยไมไดรับ
อนญุาต

หากพารามิเตอร 0-61 เขาไปยังเมนหูลักโดยไมมีรหัสผานต้ังไวท่ี เขาใชเต็มท่ี [0] พารามิเตอรนีจ้ะถูกขาม

2.2.9. การตั้งคานาฬิกา 0-7* 

ต้ังวนัที่และเวลาของนาฬิกาภายใน นาฬิกาภายในสามารถใชเพ่ือการดําเนินการตามเวลาที่ต้ัง, บันทึกการใช
พลังงาน, การวเิคราะหแนวโนม, วันที่และเวลาที่ประทับเมื่อเกิดสัญญาณเตือน, ขอมูลท่ีบันทึก และการบํารุง
รักษาเชิงปองกัน เปนตน
นาฬิกาสามารถตั้งโปรแกรมสําหรับเวลาหนารอน วันทํางานในสัปดาห/วนัหยุดทํางาน รวมถึงวันอื่นๆ อีก 20
วนั (วันหยุด ฯลฯ) ถึงแมวาการตั้งคานาฬิกาจะสามารถตั้งคาผานแผงควบคุมหนาเคร่ือง นาฬิกายังสามารถตั้ง
รวมกับการดําเนนิการตามเวลาที่ต้ังและฟงกชันการบํารุงรักษาเชิงปองกันโดยใชชุดเคร่ืองมือซอฟตแวร
MCT10

โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกาและคาวันท่ี/เวลาที่ตั้งจะรีเซ็ตเปนคา
มาตรฐาน (2000-01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูลนาฬิกาเวลาจริง
(REAL TIME CLOCK) และระบบสํารอง หากไมมีการติดต้ังโมดูลพรอมระบบสํารอง แนะนาํให
ใชฟงกชันนาฬิกาเมื่อตัวแปลงความถี่ตอเขากับ BMS โดยใชการสื่อสารอนกุรมเทานัน้ โดย
BMS จะรักษาการซิงโครไนซของเวลานาฬิกาของอุปกรณควบคุม ในพารามิเตอร 0-79
ฟอลตนาฬิกา และยังสามารถโปรแกรมสําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ังคาอยาง
เหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือติดต้ังการดเสริม MCB 109 I/O อนาล็อก ชุดแบตเตอรีสํารองของวนัที่และเวลาจะรวมมา
ดวยกัน

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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0-70  ตั้งวันที่และเวลา

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 –
2099-12-01 23:59 ]

ต้ังวันท่ีและเวลาของนาฬิกาภายใน รูปแบบที่ใชต้ังไดในพารามิเตอร
0-71 และ 0-72

0-71  รูปแบบวันที่

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ต้ังรูปแบบวันท่ีท่ีจะใชในแผงควบคุมหนาเคร่ือง

[0] ปปปป-ดด-วว

[1] * วว-ดด-ปปปป

[2] ดด/วว/ปปปป

0-72  รูปแบบเวลา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ต้ังรูปแบบเวลาที่จะใชในแผงควบคุมหนาเครื่อง

[0] * 24 ชม.

[1] 12 ชม.

0-73  ออฟเซต็เขตเวลา

พิสัย: หนาที่:

0.00* [ -12.00 - 13.00] ต้ังออฟเซ็ตเขตเวลาเปน UTC ซึ่งจําเปนเมื่อปรับ DST อัตโนมัติ

0-74  DST/เวลาหนารอน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกวิธีจัดการ เวลาหนารอน สําหรับการตั้ง DST/เวลาหนารอนโดยผู
ใชใหปอนวันท่ีเร่ิมและวนัที่สิ้นสุดในพารามิเตอร 0-76 และ 0-77

[0] * ปด

[2] คูมือ

0-76  เริ่มตน DST/ เวลาหนารอน

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 –
2099-12-31 23:59 ]

ต้ังวันท่ีและเวลาท่ีเร่ิมตนเวลาหนารอน/DST วันท่ีจะถูกโปรแกรมในรูป
แบบที่เลือกในพารามิเตอร 0-71

0-77  ส้ินสุด DST/เวลาหนารอน

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 –
2099-12-31 23:59 ]

ต้ังวันท่ีและเวลาที่สิ้นสุดของเวลาหนารอน/DST วันท่ีจะถูกโปรแกรม
ในรูปแบบท่ีเลือกในพารามิเตอร 0-71

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร

 MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบยีนของ Danfoss  43

2



0-79  ฟอลตนาฬิกา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ใชหรือยกเลิกการใชการเตือนดวยนาฬิกา เมื่อนาฬิกาไมไดถูกต้ังหรือ
ถูกรีเซ็ตจากการที่ไมมีกระแสไฟฟาจายและไมไดติดต้ังระบบสํารอง

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช

0-81  วันทํางาน

อารเรยท่ีมี 7 องคประกอบ[0]-[6] แสดงอยูดานลางของหมายเลขพารามิเตอรในหนาจอ กดปุม OK และ
เล่ือนระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲ และ ▼ บน LCP

ต้ังคาในแตละสัปดาหท่ีทํางาน วาเปนวันทํางานหรือวันหยุดทํางาน
องคประกอบแรกของอารเรยคือวนัจันทร นทํางานใชเพ่ือการดําเนิน
การตามเวลาที่ต้ัง

[0] ไม

[1] * ใช

0-82  วันทํางานเพิ่มเติม

อารเรยท่ีมี 5 องคประกอบ[0]-[4] แสดงอยูดานลางของหมายเลขพารามิเตอรในหนาจอ กดปุม OK และ
เล่ือนระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲ และ ▼ บน LCP

0* [0-4] ระบุวันที่สําหรับวนัทํางานเพิ่มเติมท่ีปกติควรเปนวันหยุดทํางานตาม
พารามิเตอร 0-81 วันทํางาน

0-83  วันหยุดเพิ่มเติม

อารเรยท่ีมี 15 องคประกอบ[0]-[14] แสดงอยูดานลางของหมายเลขพารามิเตอรในหนาจอ กดปุม OK
และเลื่อนระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲ และ ▼ บน LCP

0* [0-14] ระบุวันที่สําหรับวนัหยุดทํางานเพิ่มเติมท่ีปกติควรเปนวันทํางานตาม
พารามิเตอร 0-81 วันทํางาน

0-89  คาวันที่และเวลาที่อานได

อุปกรณเสริม: หนาที่:

แสดงวันที่และเวลาในปจจุบัน วนัที่และเวลาจะอัพเดตตอเนื่องตลอด
เวลา
นาฬิกาจะยังไมเร่ิมนบัจนกวาคาท่ีต้ังจะแตกตางจากคามาตรฐาน ใน
พารามิเตอร 0-70
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2.3. เมนูหลัก กลุม 1 โหลดและมอเตอร

2.3.1. การตั้งคาทั่วไป 1-0* 

นยิามตัวแปลงความถี่ทํางานในวงรอบเปดหรือวงรอบปด

1-00  โหมดการกําหนดรูปแบบ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * วงรอบเปด ความเร็วมอเตอรจะถูกกําหนดโดยการใชความเร็วอางอิงหรือโดยการ
ต้ังคาความเร็วที่ตองการเม่ืออยูในโหมดควบคุมดวยมือ
วงรอบเปดยังใชเมื่อตัวแปลงความถี่เปนสวนหนึ่งของระบบควบคุมวง
รอบปดท่ีอางอิงจากตัวควบคุม PID ภายนอก เพ่ือใหสัญญาณความเร็ว
อางอิงเปนเอาทพุท

[3] วงรอบปด ความเร็วมอเตอรจะถูกกําหนดโดยคาอางอิงท่ีสรางจากตัวควบคุม PID
ภายใน ท่ีทําการเปลี่ยนแปลงความเร็วมอเตอรเหมือนเปนสวนหนึ่งของ
กระบวนการควบคมุวงรอบปด (ต.ย. ความดันและการไหลคงที่) ตัว
ควบคุม PID ตองถูกกําหนดรูปแบบในพารามิเตอร 20-** วงรอบปด
ของชุดขับหรือผานชุดคําสั่งการทํางานที่เขาถึงดวยการกดปุม [Quick
Menus]

พารามิเตอรนี้ไมสามารถเปล่ียนแปลงไดเมื่อมอเตอรกําลังทํางานอยู

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือต้ังใหเปนวงรอบปด คําสั่งกลับทิศทางและการสตารทกลับทิศทางจะไมกลับทิศทางการ
หมุนของมอเตอร

1-03  คุณลักษณะแรงบิด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] เคร่ืองอัดอากาศ

[1] แรงบิดผันแปร

[2] การปรับการใชพลังงาน
ใหเหมาะสมที่สุดกับ
เคร่ืองอัดอากาศโดย
อัตโนมัติ

[3] * การปรับการใชพลังงาน
ใหเหมาะสมที่สุด
อัตโนมัติสําหรับ VT

เคร่ืองอัดอากาศ [0]: สําหรับการควบคุมความเร็วของเคร่ืองอัดอากาศ
แบบสกรูและสโครล มอบแรงดันที่เหมาะสมสําหรับคุณลักษณะโหล
ดของมอเตอรท่ีมีแรงบิดคงท่ี ตลอดชวงของความถี่จนถึงระดับ 15 Hz

แรงบิดผันแปร [1]: สําหรับการควบคุมความเร็วของพัดลมและปมแบบ
หอยโขง และยังใชเพ่ือควบคุมหลายมอเตอรดวยตัวแปลงความถี่ตัว
เดียวกัน (เชน พัดลมของปมคอนเดนเซอร หรือพัดลมของหอผึ่งเย็น)
มอบแรงดันที่เหมาะสมสําหรับคุณลักษณะโหลดของมอเตอรท่ีมีแรง
บิดกําลังสอง

การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมท่ีสุดกับเคร่ืองอัดอากาศโดย
อัตโนมัติ  [2]: สําหรับการควบคุมความเร็วที่มีประสิทธิภาพในการใช
พลังงานอยางเหมาะสมของเครื่องอัดอากาศแบบสกรูและสโครล มอบ
แรงดันที่เหมาะสมสําหรับคุณลักษณะโหลดของมอเตอรท่ีมีแรงบิดคง
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ท่ี ตลอดชวงความถี่จนถึงระดับ 15 Hz แตคุณสมบัติ AEO ท่ีเพ่ิมเติมจะ
ชวยจายแรงดันท่ีถูกตองกับสภาวะโหลดปจจุบัน จึงเปนการลดการใช
พลังงานและเสียงรบกวนจากมอเตอร เพ่ือใหมีประสิทธิภาพที่เหมาะ
สม ตัวประกอบกําลังของมอเตอร cos phi จะตองต้ังคาใหถูกตอง คานี้
ต้ังในพารามิเตอร 14-43 cos phi ของมอเตอร พารามิเตอรมีคา
มาตรฐานท่ีจะถูกปรับโดยอัตโนมัติเมื่อโปรแกรมขอมูลของมอเตอร
โดยท่ัวไปการตั้งคาเหลานี้เพ่ือประกันแรงดันไฟฟาของมอเตอรท่ี
เหมาะสมแตถาจําเปนตองปรับตัวประกอบกําลังของมอเตอร ฟงกชัน
AMA จะสามารถใชไดโดยการใชพารามิเตอร 1-29 การปรับใหเหมาะ
สมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ (AMA) แทบจะไมจําเปนที่จะตองปรับตัว
ประกอบกําลังของมอเตอรดวยตัวเอง

การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมที่สุดกับ VT โดยอัตโนมัติ  [3]:
สําหรับการควบคุมความเร็วท่ีมีประสิทธิภาพในการใชพลังงานอยาง
เหมาะสมของปมและพัดลมแบบหอยโขง มอบแรงดันท่ีเหมาะสม
สําหรับคุณลักษณะโหลดที่มีแรงบิดกําลังสองของมอเตอร แต
คุณสมบัติ AEO ท่ีเพ่ิมเติมจะชวยจายแรงดันท่ีถูกตองกับสภาวะโหล
ดปจจุบัน จึงเปนการลดการใชพลังงานและเสียงรบกวนจากมอเตอร
เพ่ือใหมีประสิทธิภาพที่เหมาะสม ตัวประกอบกําลังของมอเตอร cos
phi จะตองต้ังคาใหถูกตอง คานีต้ั้งในพารามิเตอร 14-43 cos phi ของ
มอเตอร พารามิเตอรมีคามาตรฐานและจะถูกปรับโดยอัตโนมัติเม่ือ
โปรแกรมขอมูลมอเตอร โดยท่ัวไปการตั้งคาเหลานีเ้พ่ือประกันแรงดัน
ไฟฟาของมอเตอรท่ีเหมาะสมแตถาจําเปนตองปรับตัวประกอบกําลัง
ของมอเตอร ฟงกชัน AMA จะสามารถใชไดโดยการใชพารามิเตอร 1-
29 การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ (AMA) แทบจะไมจํา
เปนที่จะตองปรับตัวประกอบกําลังของมอเตอรดวยตัวเอง

2.3.2. 1-2* ขอมูลมอเตอร

กลุมพารามิเตอร 1-2* ประกอบดวยขอมูลอินพุตจากปายชื่อบนมอเตอรท่ีเชื่อมตอ
พารามิเตอรในกลุมพารามิเตอร 1-2* ไมสามารถปรับไดในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

โนตสําหรับผูอาน
การเปลี่ยนคาในพารามิเตอรเหลานี้จะกระทบกับการตั้งคาของพารามิเตอรอ่ืน

1-20  กําลังของมอเตอร [kW]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[.09 – 500 kW] ปอนกําลังมอเตอรท่ีพิกัดเปนหนวย kW ตามขอมูลบนปายชื่อมอเตอร
คามาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพุทที่พิกัดท่ีระบุไวของชุดขับ
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน ขึ้น
อยูกับตัวเลือกท่ีเลือกในพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค วา
พารามิเตอร 1-20 หรือ พารามิเตอร 1-21 กําลังของมอเตอร ถูกกําหนด
ใหมองไมเห็น

1-21  กําลังของมอเตอร [HP]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[.09 - 500 HP] ปอนกําลังมอเตอรท่ีพิกัดเปนหนวย HP ตามขอมูลปายชื่อมอเตอร คา
มาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพุทที่พิกัดท่ีระบุไวของชุดขับ
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
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ขึ้นอยูกับตัวเลือกท่ีเลือกในพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค วา
พารามิเตอร 1-20 หรือ พารามิเตอร 1-21 กําลังของมอเตอร ถูกกําหนด
ใหมองไมเห็น

1-22  แรงดันไฟฟาของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[10 - 1000 V] ปอนแรงดันมอเตอรท่ีพิกัดเปนหนวยตามขอมูลปายชื่อมอเตอร คา
มาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพุทที่พิกัดท่ีระบุไวของชุดขับ
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-23  ความถี่ของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[20- 1000 Hz] เลือกคาความถี่ของมอเตอรจากขอมูลปายชื่อมอเตอร สําหรับการใช
งานที่ 87 Hz กับมอเตอร 230/400 V ใหต้ังขอมูลของปายชื่อสําหรับ
230 V/50 Hz ปรับพารามิเตอร 4-13 ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร
[RPM] และพารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด เปน 87 Hz

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-24  กระแสของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0.1 - 10000 A] ปอนคากระแสมอเตอรท่ีพิกัดจากขอมูลปายชื่อมอเตอร ขอมูลนี้จะนาํ
ไปใชสําหรับการคํานวณแรงบิด การปองกันความรอนเกินของมอเตอร
ฯลฯ

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-25  ความเร็วของมอเตอรท่ีระบุ

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[100 - 60,000 RPM] ปอนคาความเร็วมอเตอรท่ีระบุจากขอมูลปายชื่อมอเตอร ขอมูลนีจ้ะถูก
ใชสําหรับการคํานวณการชดเชยมอเตอรโดยอัตโนมัติ

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-28  ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ปฏิบัติตามการติดต้ังและการเชื่อมตอมอเตอร ฟงกชันนี้จะชวยในการ
ตรวจสอบทิศทางการหมุนของมอเตอรท่ีถูกตอง การใชงานฟงกชันนี้
จะควบคุมเหนอืคําสั่งบัสหรืออินพุทดิจิตัล ยกเวนอินเทอรล็อกภาย
นอก และการหยุดแบบปลอดภัย (ถามีอยูในชุดขับ)

[0] * ปด ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร  ไมทํางา.

[1] ใช ตรวจสอบการหมุนของมอเตอรจะถูกเปดใชงาน เมื่อเปดใชแลวหนาจอ
จะแสดงวา:

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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“ระวัง! มอเตอรอาจหมุนผิดทิศทาง”

การกดปุม [OK], [Back] หรือ [Cancel] จะยกเลิกขอความและแสดงขอความใหม: "กดปุม [Hand On] เพ่ือ
สตารทมอเตอร กดปุม [Cancel] เพ่ือยกเลิก” การกดปุม [Hand On] จะสตารทมอเตอรท่ี 5Hz ในทิศทางเดิน
หนาและหนาจอจะแสดง: “มอเตอรกําลังทํางาน ตรวจสอบวาทิศทางการหมุนของมอเตอรถูกตองหรือไม กด
ปุม [Off] เพ่ือหยุดมอเตอร” การกดปุม [Off] จะหยุดมอเตอรและรีเซ็ตพารามิเตอรตรวจสอบการหมุน
ของมอเตอร. ถาทิศทางการหมุนของมอตอรไมถูกตอง ใหสลับสายเฟสของมอเตอรสองสาย ขอสําคัญ:

สายแหลงจายไฟหลักจะตองถูกปลดกอนที่จะปลดสายเฟสของมอเตอร

1-29   การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ (AMA)

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ฟงกชัน AMA ใชประโยชนอยางเหมาะสมท่ีสุดจากประสิทธิภาพการทํา
งานของมอเตอรไดนามิค โดยการปรับพารามิเตอรมอเตอรขั้นสูงให
เหมาะสมโดยอัตโนมัติ (พารามิเตอร 1-30 ถึง พารามิเตอร 1-35) เมื่อ
มอเตอรอยูนิง่กับที่

[0] * ปด ไมมีการทํางาน

[1] ใช AMA สมบูรณ ดําเนนิการ AMA ของรีซิสแตนซของสเตเตอร RS, รีซิสแตนซของโร
เตอร Rr, รีแอกแตนซร่ัวไหลของสเตเตอร X1, รีแอกแตน.ร่ัวไหลของโร
เตอร X2 และ รีแอกแตนซของแหลงจายไฟหลัก Xh.

[2] ใช AMA แบบยอ ดําเนนิการ AMA แบบยอของรีซิสแตรนซของสเตเตอร Rs ในระบบเทา
นั้น เลือก ตัวเลือกนีเ้มื่อตัวกรอง LC ถูกใชระหวางตัวแปลงความถี่และ
มอเตอร

เปดใชงานฟงกชัน AMA โดยกดปุม [Hand on] หลังจากเลือก [1] หรือ [2] ดูเพ่ิมเติมท่ีหัวขอ  การปรับให
เหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ หลังจากลําดับปกติ หนาจอจะแสดง: “กด [OK] เพ่ือสิ้นสุด AMA” หลัง
จากกดปุม [OK] ตัวแปลงความถี่ก็จะพรอมสําหรับการทํางาน
หมายเหตุ:

• เพ่ือการปรับคาใหไดดีท่ีสุด ในรัน AMA เม่ือมอเตอรเย็น

• ไมสามารถดําเนนิการ AMA ในขณะที่มอเตอรกําลังทํางานอยู

โนตสําหรับผูอาน
เปนสิ่งสําคัญท่ีจะตองต้ังพารามิเตอร 1-2* ขอมูลมอเตอร ใหถูกตอง เนือ่งจากเปนสวนหนึ่ง
ของอัลกอริธึม AMA ตองดําเนนิการ AMA เพ่ือใหไดประสิทธิภาพมอเตอรไดนามิคท่ีเหมาะสม
ท่ีสุด ซึ่งอาจใชเวลานานถึง 10 นาที ขึ้นอยูกับพิกัดกําลังของมอเตอร

โนตสําหรับผูอาน
หลีกเล่ียงแรงบิดท่ีอาจเกิดขึ้นจากภายนอก ในระหวางการทดสอบ AMA

โนตสําหรับผูอาน
หากคาใดคาหนึง่ในพารามิเตอร 1-2* ขอมูลมอเตอร ถูกเปลี่ยนแปลง พารามิเตอร 1-30 ถึง
1-39 พารามิเตอรมอเตอรขั้นสูง จะกลับไปเปนการตั้งคามาตรฐาน
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะท่ีมอเตอรกําลังทํางาน

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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ดูเพ่ิมเติมท่ีหัวขอ  การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ (การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดย
อัตโนมัติ)

2.3.3. 1-3* ขอมลูมอเตอรขั้นสงู 

พารามิเตอรสําหรับขอมูลมอเตอรขั้นสูง ขอมูลมอเตอรในพารามิเตอร 1-30 ถึงพารามิเตอร 1-39 ตองตรงกับ
มอเตอรท่ีเก่ียวของ เพ่ือใหมอเตอรทํางานไดอยางเหมาะสมที่สุด การตั้งคามาตรฐานจากโรงงานกําหนดขึ้น
ตามคาพารามิเตอรท่ัวไปของมอเตอรจากมอเตอรมาตรฐานทั่วไป ถาพารามิเตอรของมอเตอรไมไดถูกต้ังคา
อยางถูกตอง การทํางานผิดปกติของระบบตัวแปลงความถี่อาจเกิดขึ้น หากไมทราบขอมูลมอเตอร ขอแนะนาํ
ใหทํางานดวยฟงกชัน AMA (การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ) ดูท่ีหัวขอ การปรับใหเหมาะสม
กับมอเตอรโดยอัตโนมัติ ลําดับ AMA จะปรับเปลี่ยนพารามิเตอรท้ังหมดของมอเตอร ยกเวนโมเมนตความ
เฉื่อยของโรเตอรและความตานทานสมมูลการสูญเสียท่ีแกนเหล็ก (พารามิเตอร 1-36)
พารามิเตอร 1-3* และ 1-4* ไมสามารถเปลี่ยนแปลงในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

ภาพประกอบ 2.1: แผนภูมิเทียบเคียงมอเตอรสําหรับมอเตอรแบบอะซิงโครนัส

1-30  ความตานทานสเตเตอร (Rs)

พิสัย: หนาที่:

ขึ้นอยูกับ
ขอมูล
มอเตอร!

[โอหม] ต้ังคาความตานทานสเตเตอร ปอนคาจากปายขอมูลมอเตอรหรือ
ดําเนนิการ AMA กับมอเตอรท่ีเย็น พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยน
ในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-35  รีแอกแตนซหลัก (Xh)

พิสัย: หนาที่:

ขึ้นอยูกับ
ขอมูล
มอเตอร

[โอหม] ต้ังรีแอคแตนซหลักของมอเตอรโดยใชวิธีการแบบใดแบบหนึ่งดังนี้:

1. รัน AMA ในสภาวะมอเตอรเย็น ตัวแปลงความถี่วดัคาจาก
มอเตอร

2. ปอนคา Xh ดวยตนเอง ขอคาดังกลาวไดจากผูจําหนาย
มอเตอร

3. ใชการตั้งคามาตรฐานของ Xh ตัวแปลงความถี่จะสรางการตั้ง
คาตามขอมูลปายชื่อของมอเตอร

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-36  ความตานทานสูญเสียของแกนเหล็ก (Rfe)

พิสัย: หนาที่:

M-
TYPE*

[1 - 10.000 Ω] ปอนคาความตานทานการสูญเสียเหล็กท่ีเทียบเทา (RFe) เพ่ือชดเชย
การสูญเสียแกนเหล็กในมอเตอร
คา RFe จะไมสามารถพบไดดวยการทํา AMA

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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คา RFe  มีความสําคัญเปนพิเศษในแอปพลิเคชั่นควบคุมแรงบิด หากไม
ทราบคา RFe ใหกําหนดพารามิเตอร 1-36 ตามการตั้งคามาตรฐานจาก
โรงงาน

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-39  ขั้วของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

มอเตอร
แบบ 4
ขั้ว*

[คา 2 – 100 ขั้ว] ปอนหมายเลขของขั้วมอเตอร

ขั้ว ~nn@ 50 Hz ~nn@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

ตารางนีแ้สดงหมายเลขของขั้วสําหรับชวงความเร็วปกติของมอเตอร
ประเภทตางๆ โปรดระบุมอเตอรท่ีออกแบบสําหรับความถี่อ่ืนแยกตาง
หาก ของขั้วมอเตอรมักจะเปนเลขคี่ เนื่องจากอางอิงถึงจํานวนขั้วทั้ง
หมด ไมใชจํานวนคูของขั้ว ตัวแปลงความถี่จะสรางการตั้งคาเร่ิมตน
ของพารามิเตอร 1-39 โดยยึดตามพารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร
และพารามิเตอร 1-25  ความเร็วรอบมอเตอรพิกัด
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

2.3.4. 1-5* การตั้งคาโหลด โหลด

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคาท่ีไมขึ้นอยูกับการตั้งคาของมอเตอร

1-50  การสรางสนามแมเหล็กของมอเตอรท่ีความเร็วศูนย

พิสัย: หนาที่:

100% [0 - 300 %] ใชพารามิเตอรนี้ควบคูกับพารามิเตอร 1-51 ความเปนแมเหล็กปกติ
ความเร็วต่ําสุด [RPM] เพ่ือใหได โหลดความรอน ท่ีตางออกไปบน
มอเตอรในขณะที่ทํางานดวยความเร็วต่ํา
ปอนคาซึ่งคิดเปนเปอรเซ็นตของกระแสสรางสนามแมเหล็กท่ีพิกัด
หากการตั้งคานีต้่ําเกินไป แรงบิดบนเพลามอเตอรอาจจะลดลง

1-51  การสรางสนามแมเหล็กปกติท่ีความเร็วต่ําสุด [RPM]

พิสัย: หนาที่:

15
RPM*

[10 - 300 RPM] ต้ังความเร็วที่ตองการสําหรับกระแสแมเหล็กปกติ หากตั้งความเร็วไว
ตํ่ากวาความเร็วสลิปของมอเตอร พารามิเตอร 1-50 สรางสนามแม
เหล็กมอเตอรท่ีความเร็วศูนย  และพารามิเตอร 1-51 จะไมมีความ
หมายแตอยางใด

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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ใชพารามิเตอรนี้ควบคูกับพารามิเตอร 1-50 ดูภาพรางสําหรับพารา
มิเตอร 1-50

1-52  การสรางสนามแมเหล็กปกติท่ีความเร็วต่ําสุด[Hz]

พิสัย: หนาที่:

0.5 Hz* [0.3- 10 Hz] ต้ังความถ่ีท่ีตองการสําหรับกระแสแมเหล็กปกติ หากตั้งความถี่ไวตํ่า
กวาความถ่ีเล่ือนไหลของมอเตอร พารามิเตอร 1-50 สรางสนามแม
เหล็กมอเตอรท่ีความเร็วศูนย  และพารามิเตอร 1-51 การสรางสนามแม
เหล็กปกติท่ีความเร็วต่ําสุด [RPM]จะไมทํางาน
ใชพารามิเตอรนี้ควบคูกับพารามิเตอร 1-50 ดูภาพรางสําหรับพารา
มิเตอร 1-50

2.3.5. 1-6* ตั้งคาตาม โหลด

พารามิเตอรสําหรับการปรับการตั้งคาของมอเตอรท่ีไมขึ้นอยูกับโหลด

1-60  การชดเชยโหลดที่ความเร็วต่ํา

พิสัย: หนาที่:

100%* [0 - 300%] ปอนคา % เพ่ือชดเชยแรงดันโดยสัมพันธกับโหลด เมื่อมอเตอรทํางาน
ดวยความเร็วต่ําและใหไดคุณลักษณะ U/F ท่ีเหมาะสมที่สุด ขนาด
มอเตอรจะกําหนดชวงความถ่ีภายในที่พารามิเตอรนี้ทํางาน

ขนาดมอเตอร การเปลี่ยนแปลง
0.25 KW - 7.5 KW < 10 HZ
11 KW - 45 KW < 5 HZ
55 KW - 550 KW < 3-4 HZ

1-61  การชดเชยโหลดที่ความเร็วสูง

พิสัย: หนาที่:

100%* [0 - 300%] ปอนคา % เพ่ือชดเชยแรงดันโดยสัมพันธกับโหลด เมื่อมอเตอรทํางาน
ดวยความเร็วสูงและใหไดคุณลักษณะ U/F ท่ีเหมาะสมที่สุด ขนาด
มอเตอรจะกําหนดชวงความถ่ีภายในที่พารามิเตอรนี้ทํางาน
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ขนาดมอเตอร การเปลี่ยนแปลง
0.25 KW - 7.5 KW > 10 HZ
11 KW - 45 KW < 5 HZ
55 KW - 550 KW < 3-4 HZ

1-62  การชดเชยการลื่นไหล

พิสัย: หนาที่:

0%* [-500 - 500 %] ปอนคา % สําหรับการชดเชยการเลื่อนไหล เพ่ือชดเชยสําหรับความ
ทนทานในคาของ nM,N การชดเชยการเลื่อนไหล จะถูกคํานวณโดย
อัตโนมัติ เชน ตามความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด nM,N

1-63  คาคงที่เวลาชดเชยการลื่นไหล

พิสัย: หนาที่:

0.10s* [0.05 - 5.00 s] ปอนความเร็วในการตอบสนองสําหรับการชดเชยการสลิป คาที่สูงมีผล
ใหการตอบสนองชา และคาที่ตํ่ามีผลใหการตอบสนองรวดเร็ว หากเกิด
ปญหารีโซเนนซความถี่ตํ่า ใหใชการตั้งคาเวลาท่ีนานขึ้น

1-64  การหนวงรีโซแนนซ

พิสัย: หนาที่:

100% * [0 - 500 %] ปอนคาการลดรีโซแนนซ ต้ังคาพารามิเตอร 1-64 และพารามิเตอร
1-65  คาคงที่เวลาการลดรีโซแนนซ เพ่ือชวยกําจัดปญหารีโซ
แนนซความถี่สูง เพ่ือลดการแกวงแบบรีโซแนนซนอยลง จะตองเพิ่มคา
ของพารามิเตอร 1-64

1-65  คาคงที่เวลาการหนวงรีโซแนนซ

พิสัย: หนาที่:

5 msec* [5 - 50 msec] ต้ังคาพารามิเตอร 1-64  คาคงที่เวลาการลดรีโซแนนซ และพารา
มิเตอร 1-65 เพ่ือชวยกําจัดปญหารีโซแนนซความถี่สูง ปอนคาเวลาคง
ท่ีท่ีใหผลลดไดดีท่ีสุด

2.3.6. 1-7* การปรับการสตารท

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคาสตารทมอเตอรแบบพิเศษ

1-71  หนวงเวลาสตารท

พิสัย: หนาที่:

0.0s* [0.0 - 120.0 s] ฟงกชันท่ีเลือกในพารามิเตอร 1-80 ฟงกชันขณะหยุด จะทํางานในชวง
ท่ีมีการหนวง
ปอนการหนวงเวลาที่ตองการกอนดําเนนิการเรงความเร็ว

1-73  สตารทแบบหาความถี่เริ่มตน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช ฟงกชันนีทํ้าใหสามารถกวดตามมอเตอรท่ีกําลังหมุนอยางอิสระเนื่อง
จากแหลงจายไฟหลักหายไป

เลือก ยกเลิกการใช [0] หากไมจําเปนตองใชฟงกชันนี้
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เลือก ใช [1] เพ่ือใชงานตัวแปลงความถี่ให “กวดตาม” และควบคุม
มอเตอรท่ีหมุนอยู
เมื่อพารามิเตอร 1-73 ถูกใชงาน พารามิเตอร 1-71 หนวงเวลาจะไมทํา
งาน

คนหาทิศทางสําหรับการสตารทแบบหาความถี่เร่ิมตนท่ีเชื่อมโยงกับ
การตั้งคาในพารามิเตอร 4-10 ทิศทางความเร็วของมอเตอร
ตามเข็มนาฬิกา [0]: การสตารทแบบหาความถี่เร่ิมตนจะคนหาในทิศ
ทางตามเข็มนาฬิกา ถาไมสําเร็จ เบรกกระแสตรงจะทํางาน
ท้ังสองทิศทาง [2]: การสตารทแบบหาความถี่เร่ิมตนจะคนหาตามทิศ
ทางที่กําหนดโดยคาอางอิงลาสุด (ทิศทาง)เปนลําดับแรก ถาไมพบ
ความเร็ว เคร่ืองจะทําการคนหาในทิศทางอื่น ถาไมสําเร็จ เบรกกระแส
ตรงจะทํางานตามเวลาท่ีต้ังไวในพารามิเตอร 2-02 เวลาการเบรก การ
สตารทจะเร่ิมตนจาก 0 Hz

2.3.7. 1-8*การปรับการหยุด

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคาหยุดแบบพิเศษสําหรับมอเตอร

1-80  การทํางานขณะหยุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือก การทํางานของตัวแปลงความถี่หลังจากคําสั่งหยุด หรือความเร็ว
ลดระดับลงเทากับคาท่ีต้ังในพารามิเตอร 1-81 ความเร็วต่ําสุดสําหรับ
การทํางานขณะหยุด [RPM]

[0] * ล่ืนไหล ปลอยใหมอเตอรอยูในโหมดหมุนตัวปลาว

[1] * กระแสตรงเพ่ือหมุน
คาง/อุน

ใหพลังงานมอเตอรดวยกระแสตรงคาง (ดูพารามิเตอร 2-00)

1-81  ความเร็วต่ําสุดสําหรับการทํางานขณะหยุด [RPM]

พิสัย: หนาที่:

3 RPM* [0 - 600 RPM] ต้ังความเร็วท่ีจะเปดใชพารามิเตอร 1-80 ฟงกชันขณะหยุด

1-82  ความเร็วต่ําสุดสําหรับการทํางานขณะหยุด [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0.0 Hz* [0.0- 500 Hz] ต้ังความถ่ีเอาทพุทที่จะเปดใชงานพารามิเตอร 1-80 ฟงกชันขณะหยุด

2.3.8. 1-9* อุณหภูมขิองมอเตอร

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคาการปองกันอุณหภูมิสําหรับมอเตอร

1-90  การปองกันความรอนเกินของมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ตัวแปลงความถี่จะกําหนดอุณหภูมิมอเตอรสําหรับ การปองกันมอเตอร
ในสองวิธีท่ีตางกันคือ
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• ผานทางเซ็นเซอรเทอรมิสเตอรซึ่งเชื่อมตอกับอินพุทอ
นาล็อกหรือดิจิตัล (พารามิเตอร 1-93 แหลงจายไฟ
ใหเทอรมิสเตอร)

• ผานการคํานวณ (ETR = Electronic Thermal Relay) ของ
โหลดความรอน โดยอิงตามโหลดและเวลาจริง โหลดความ
รอนที่คํานวณไดจะถูกเปรียบเทียบกับกระแสของมอเตอรท่ี
พิกัด IM,N และความถี่มอเตอรท่ีพิกัด fM,N การคํานวณจะ
ประมาณความจําเปนในการลดโหลดลงที่ความเร็วต่ําลง
เพ่ือท่ีจะลด การระบายความรอน จากพัดลมภายในที่
ประกอบอยูในมอเตอร

[0] ไมมีการปองกัน ถามอเตอรยังคงมีโหลดเกินอยูอยางตอเนือ่งและไมตองการใหมีการ
เตือนหรือตัดการทํางานของตัวแปลงความถี่

[1] คําเตือน
โดยเทอรมิสเตอร

ใหมีการเตือนเมื่อเทอรมิสเตอรท่ีตออยูภายในมอเตอรตอบสนองใน
เหตุการณท่ีมอเตอรมีอุณหภูมิสูงเกิน

[2] ตัดการทํางาน
โดยเทอรมิสเตอร

หยุด (ตัด) ตัวแปลงความถี่เมื่อเทอรมิสเตอรท่ีเชื่อมตออยูในมอเตอร
ตอบสนองในกรณีท่ีมอเตอรรอนเกินไป

คาการตัดออกของเทอรมิสเตอรคือ > 3 kΩ

เทอรมิสเตอร (เซ็นเซอร PTC) ท่ีรวมเขาไวในมอเตอรสําหรับการ
ปองกันขดลวด

การปองกันมอเตอรสามารถทําไดโดยใชเทคนิคหลายแบบ เซ็นเซอร
PTC ในขดลวดมอเตอรเปน สวติชความรอนเชิงกล (ประเภท Klixon)
หรือรีเลยความรอนอิเล็กทรอนกิส - ETR)

โดยการใชอินพุทดิจิตัลและ 24 V เปนแหลงจายไฟ
ตัวอยางเชน ตัวแปลงความถี่ตัดการทํางานเมื่อมอเตอรมีอุณหภูมิสงู
เกินไป
ชุดคําสั่งพารามิเตอร
กําหนดพารามิเตอร 1-90 การปองกันความรอนมอเตอร เปน ตัดการทํา
งานโดยเทอรมิสเตอร [2]
กําหนดพารามิเตอร 1-93 แหลงจายไฟใหเทอรมิสเตอร เปน อิน
พุทดิจิตัล 33 [6]
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โดยการใชอินพุทดิจิตัลและ 10 V เปนแหลงจายไฟ
ตัวอยางเชน ตัวแปลงความถี่ตัดการทํางานเมื่อมอเตอรมีอุณหภูมิสูง
เกินไป
ชุดคําสั่งพารามิเตอร
กําหนดพารามิเตอร 1-90 การปองกันความรอนมอเตอร เปน ตัดการทํา
งานโดยเทอรมิสเตอร [2]
กําหนดพารามิเตอร 1-93 แหลงจายไฟใหเทอรมิสเตอร เปน อิน
พุทดิจิตัล 33 [6]

การใชอินพุทอนาล็อกและ 10 V เปนแหลงจายไฟ
ตัวอยางเชน ตัวแปลงความถี่ตัดการทํางานเมื่อมอเตอรมีอุณหภูมิสูง
เกินไป
ชุดคําสั่งพารามิเตอร
กําหนดพารามิเตอร 1-90 การปองกันความรอนมอเตอร เปน ตัดการทํา
งานโดยเทอรมิสเตอร [2]
กําหนดพารามิเตอร 1-93 แหลงจายไฟเทอรมิสเตอร เปน อินพุทอ
นาล็อก 54 [2]
อยาเลือกแหลงขอมูลอางอิง
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อินพุท
ดิจิตัล/อนาล็อก

แรงดันไฟฟา
จาย
โวลต

คาที่ยอมรับได
คาการตัดออก

ดิจิตัล 24 V < 6.6 kΩ - > 10.8 kΩ
ดิจิตัล 10 V < 800Ω - > 2.7 kΩ
อนาล็อก 10 V < 3.0 kΩ - > 3.0 kΩ

โนตสําหรับผูอาน
ตรวจสอบแรงดันแหลงจายไฟที่เลือกวาเปนไปตามขอ
กําหนดขององคประกอบของเทอรมิสเตอรท่ีใชอยู

[3] ETR คําเตือน 1 ETR คําเตือน 1-4 จะแจงการเตือนบนหนาจอเมื่อมอเตอรเกิดโอเวอร
โหลด

[4] * ETR ตัดการทํางาน 1 ETR ตัดการทํางาน 1-4 จะตัดการทํางานตัวแปลงความถี่ เมื่อมอเตอร
มีโหลดเกิน
ต้ังโปรแกรมสัญญาณการเตือนผานเอาทพุทดิจิตัลตัวใดตัวหนึง่
สัญญาณจะปรากฏในกรณีท่ีเปนการเตือนและเมื่อตัวแปลงความถี่ตัด
การทํางาน (การเตือนดวยความรอน)

[5] ETR คําเตือน 2 ดู [3]

[6] ETR ตัดการทํางาน 2 ดู [4]

[7] ETR คําเตือน 3 ดู [3]

[8] ETR ตัดการทํางาน 3 ดู [4]

[9] ETR คําเตือน 4 ดู [3]

[10] ETR ตัดการทํางาน 4 ดู [4]

ฟงกชัน ETR (รีเลยความรอนแบบอิเล็กทรอนกิส) 1-4 จะคํานวณโหลดเมื่อชุดคําสั่งท่ีเลือกไวเปดใชงาน ตัว
อยางเชน ETR จะเร่ิมตนคํานวณเมื่อเลือกชุดคําสั่ง 3 สําหรับตลาดอเมริกาเหนือ: ฟงกชัน ETR ใหการปองกัน
มอเตอรรับโหลดเกิน ท่ีคลาส 20 ตามมาตรฐาน NEC

1-91  พัดลมภายนอกมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไม ไมตองการพัดลมภายนอก เชน มอเตอรถูกลดพิกัดท่ีความเร็วต่ํา
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[1] ใช ใชพัดลมภายนอกของมอเตอร (การระบายอากาศภายนอก) หรือไม จึง
ไมมีการลดพิกัดของมอเตอรท่ีจําเปนในความเร็วต่ํา กราฟดานลางจะ
ตองปฏิบัติตามหากกระแสมอเตอรมีคาต่ํากวากระแสมอเตอรขั้นต่ํา (ดู
พารามิเตอร 1-24) หากกระแสมอเตอรเกินกระแสขั้นต่ํา เวลาการทํา
งานจะยังลดลงเหมือนกับไมมีการติดต้ังพัดลม

1-93  แหลงจายไฟใหเทอรมสิเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทที่จะเชื่อมตอกับเทอรมิสเตอร (เซนเซ็อร PTC) ตัวเลือกอิน
พุทอนาล็อก [1] หรือ [2] จะไมสามารถเลือกได หากใชอินพุทอนา
ล็อกเปนแหลงขอมูลอางอิงอยู (ซึ่งถูกเลือกไวในพารามิเตอร 3-15
แหลงอางอิง 1, 3-16 แหลงอางอิง 2 หรือ 3-17 แหลงอางอิง 3)

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

[0] * ไมมี

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[3] อินพุทดิจิตัล 18

[4] อินพุทดิจิตัล 19

[5] อินพุทดิจิตัล 32

[6] อินพุทดิจิตัล 33
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2.4. เมนูหลัก กลุม 2 เบรค

2.4.1. 2-0* คุมเบรค DC

กลุมพารามิเตอรสําหรับกําหนดรูปแบบเบรคกระแสตรงและฟงกชันคางกระแสตรง

2-00  กระแสตรงคาง/กระแสตรงอุนมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

50 %* [0 - 100%] ปอนคาสําหรับกระแสไฟคางเปนคาเปอรเซ็นตของกระแสของมอเตอร
ท่ีพิกัด IM,N ต้ังในพารามิเตอร 1-24 กระแสของมอเตอร กระแสไฟ DC
คาง 100% เทากับ IM,N

พารามิเตอรนีจ้ะคงคาการทํางานของมอเตอร (คงคาแรงบิด) หรืออุน
มอเตอร
พารามิเตอรนี้จะทํางานถากระแสไฟตรงคาง ถูกเลือกในพารามิเตอร
1-80 ฟงกชันเม่ือหยุด

โนตสําหรับผูอาน
คาสูงสุดขึ้นอยูกับกระแสมอเตอรท่ีพิกัด
โนตสําหรับผูอาน
หลีกเล่ียงการใชกระแส 100 % นานเกินไป เพราะอาจทําใหมอเตอรไดรับความเสียหาย

2-01  กระแสในการเบรคกระแสตรง

พิสัย: หนาที่:

50%* [0 - 100 %] ปอนคาสําหรับกระแสไฟเปนคาเปอรเซ็นตของกระแสของมอเตอรท่ี
พิกัด IM,N ดูพารามิเตอร 1-24 กระแสของมอเตอร กระแสการเบรค DC
100% จะสอดคลองกับกับ IM,N

กระแสเบรค DC ใชสําหรับคําสั่งหยุด เมื่อความเร็วต่ํากวาคาตั้งจํากัดใน
พารามิเตอร 2-03  ความเร็วตัดเขาของเบรคกระแสตรง เมื่อ
ฟงกชันเบรค DC ผกผัน ทํางาน หรือผานทางพอรตสื่อสารแบบอนุกรม
กระแสการเบรคจะทํางานระหวางชวงเวลาที่ต้ังในพารามิเตอร 2-02
เวลาเบรค DC

โนตสําหรับผูอาน
คาสูงสุดขึ้นอยูกับกระแสมอเตอรท่ีพิกัด
โนตสําหรับผูอาน
หลีกเล่ียงการใชกระแส 100 % นานเกินไป เพราะอาจทําใหมอเตอรไดรับความเสียหาย

2-02  เวลาที่ใชการเบรคกระแสตรง

พิสัย: หนาที่:

10.0s* [0.0 - 60.0 s] ต้ังระยะเวลากระแสการเบรค DC ท่ีต้ังในพารามิเตอร 2-01, เมื่อเปด
การทํางานแลว

2-03  ความเร็วตัดเขาของเบรคกระแสตรง

พิสัย: หนาที่:

0 RPM* [0-พารามิเตอร 4-13
RPM]

ต้ังความเร็วในการตัดเขา DC สําหรับการใชงานกระแสการเบรค DC ท่ี
ต้ังในพารามิเตอร 2-01, เมื่อใชคําสั่งหยุด
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2.4.2. 2-1* ฟงกชันพลังงานของเบรค

กลุมพารามิเตอรสําหรับการเลือกพารามิเตอรการเบรคไดนามิค

2-10  การทํางานของเบรค

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด ไมมีตัวตานทานเบรคติดต้ังไว

[1] เบรคตัวตานทาน ตัวตานทานเบรคติดต้ังรวมอยูในระบบ เพ่ือปลดปลอยพลังงาน
เบรคสวนเกินเปนความรอน การเชื่อมตอตัวตานทานเบรคจะทําใหแรง
ดันดีซีลิงคเพ่ิมขึ้นระหวางการเบรค (การทํางานแบบสรางพลังงาน)
การทํางานของเบรคตัวตานทานจะใชงานไดเฉพาะในตัวแปลงความถี่
ท่ีมีเบรคไดนามิครวมอยูเทานัน้

2-11  ตัวตานทานเบรค (โอหม)

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ

[โอหม] ต้ังคาตัวตานทานเบรคเปนหนวยโอหม คานี้ใชสําหรับการตรวจสอบ
กําลังท่ีสงไปยังตัวตานทานเบรค ในพารามิเตอร 2-13  การปองกันเมื่อ
เกินขีดจํากัด พารามิเตอรนี้จะใชงานไดเฉพาะในตัวแปลงความถี่ท่ี
เบรคไดนามิครวมอยู

2-12  ขีดจํากัดกําลังเบรก (KW)

พิสัย: หนาที่:

KW* [0.001 – ขีดจํากัดตัว
แปร KW]

กําหนดขีดจํากัดการตรวจสอบของกําลังเบรคที่สงใหกับตัวตานทาน
ขีดจํากัดการตรวจสอบเปนผลคูณของรอบการทํางานสูงสุด (120
วนิาที) และกําลังสูงสุดของตัวตานทานเบรคที่รอบการทํางานนั้น ดูท่ี
สมการดานลาง

สําหรับเครื่อง 200 – 240 V  

P
ความต านทาน

= 3902 × เวลาทํ า งาน
R × 120

สําหรับเครื่อง 380 – 480 V  

P
ความต านทาน

= 7782 × เวลาทํ า งาน
R × 120

สําหรับเครื่อง 525 – 600 V  

P
ความต านทาน

= 9432 × เวลาทํ า งาน
R × 120

พารามิเตอรนี้จะใชงานไดเฉพาะในตัวแปลงความถี่ท่ีเบรคไดนามิครวมอยู

2-13  การตรวจสอบกําลังเบรค

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนีจ้ะใชงานไดเฉพาะในตัวแปลงความถี่ท่ีเบรคไดนามิ
ครวมอยู
พารามิเตอรนีช้วยใหสามารถตรวจสอบกําลังท่ีสงใหตัวตานทานเบรค
กําลังจะถูกคํานวณตามพื้นฐานของความตานทาน (พารามิเตอร 2-11
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ตัวตานทานเบรค (โอหม), แรงดันดีซีลิงค และเวลาดิวตี้การทํางาน
ของตัวตานทาน

[0] * ปด ไมตองใชการตรวจดูกําลังเบรค

[1] การเตือน ใชการทํางานของคําเตือนบนจอแสดงเทื่อกําลังท่ีสงผาน 120 วนิาที
เกิน 100% ของการปองกันเมื่อเกินขีดจํากัด (พารามิเตอร 2-12 ขีด
จํากัดกําลังเบรค (kW))
คําเตือนจะหายไปเมื่อกําลังท่ีสงลดต่ํากวา 80% ของขีดจํากัด

[2] ตัดการทํางาน ตัดการทํางานของตัวแปลงความถี่และจอแสดงผลจะแสดงสัญญาณ
เตือนเมื่อคากําลังท่ีคํานวณไดเกิน 100% ของขีดจํากัดการปองกัน

[3] เตือนและตัด ใชงานทั้งสองแบบขางตน รวมถึงคําเตือน การตัดการทํางาน และ
สัญญาณเตือน

หากการตรวจสอบกําลังต้ังไวท่ี ปด [0] หรือ การเตือน [1] ฟงกชันเบรคจะยังคงทํางาน แมวาจะเกินขีดจํากัด
การตรวจสอบ ซึ่งอาจทําใหเกิดโหลดความรอนเกินท่ีตัวตานทาน นอกจากนี ้ ยังสามารถสรางคําเตือนผาน
รีเลย/เอาทพุทดิจิตัลดวย ความแมนยําในการวัดของการตรวจสอบกําลังจะขึ้นอยูกับความเท่ียงตรงของ
ความตานทานในตัวตานทาน (ดีกวา ±20%)

2-15  การตรวจสอบเบรค

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกประเภทการทดสอบและฟงกชันการตรวจสอบที่จะตรวจสอบการ
เชื่อมตอกับตัวตานทานเบรค หรือตรวจสอบวามีตัวตานทานเบรคหรือ
ไม จากนัน้จะแสดงคําเตือนหรือสัญญาณเตือนในกรณีท่ีมีฟอลต
ฟงกชันการปลดตัวตานทานเบรคไดถูกทดสอบระหวางการเปดเคร่ือง
อยางไรก็ตาม การทดสอบ IGBT เบรค จะดําเนินการเมื่อไมมีการเบรค
คําเตือนหรือการตัดการทํางานจะตัดการเชื่อมตอฟงกชันเบรค
ลําดับการทดสอบมดัีงตอไปนี้:

1. แอมพลิจูดดีซีลิงคริปเปลจะถูกวัดเปนเวลา 300 มิลลิวนิาที
โดยไมมีการเบรค

2. แอมพลิจูดของดีซีลิงคริปเปลจะถูกวัดเปนเวลา 300
มิลลิวินาที โดยมีการเบรค

3. ถาขนาดริปเปลของดีซีลิงคในขณะเบรคต่ํากวาขนาดริ
ปเปลของดีซีลิงคกอนการเบรค + 1 % การตรวจสอบ
เบรคจะลมเหลว และจะสงกลับคําเตือนหรือสัญญาณเตือน

4. ถาขนาดริปเปลของดีซีลิงคในขณะเบรคสูงกวาขนาดริ
ปเปลของดีซีลิงคกอนการเบรค + 1 % การตรวจสอบ
เบรคจะผาน

[0] * ปด ตัวตานทานเบรคและ IGBT เบรคสําหรับการลัดวงจรระหวางการเปด
เคร่ือง หากมีการลัดวงจรเกิดขึ้น คําเตือนจะแสดงขึ้น

[1] การเตือน ตัวตานทานเบรคและ IGBT เบรคสําหรับการลัดวงจร และเพื่อรันการ
ทดสอบสําหรับการตัดการเชื่อมตอตัวตานทานเบรคระหวางการเปด
เคร่ือง

[2] ตัดการทํางาน ตรวจสอบการลัดวงจรหรือการตัดการเชื่อมตอของตัวตานทานเบรค
หรือการลัดวงจรของ IGBT เบรค หากเกิดฟอลต ตัวแปลงความถี่จะตัด
การทํางานขณะแสดงสัญญาณเตือน (การตัดการทํางานแบบล็อก

[3] หยดุและตัด ตรวจสอบการลัดวงจรหรือการตัดการเชื่อมตอของตัวตานทานเบรค
หรือการลัดวงจรของ IGBT เบรค หากเกิดฟอลต ตัวแปลงความถี่จะตัด
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ลดความเร็วสูระดับล่ืนไหล แลวจึงตัดการทํางาน สัญญาณเตือนการตัด
การทํางานแบบล็อกจะแสดงขึ้น

โนตสําหรับผูอาน
หมายเหตุ!: ลบคําเตือนท่ีแจงซึ่งเก่ียวของกับตัวเลือก ปด [0] หรือ คําเตือน [1] โดยเปด
แหลงจายไฟหลักรอบใหม ท้ังนีฟ้อลตตองไดรับการแกไขเสียกอน สําหรับตัวเลือก ปด [0]
หรือ คําเตือน [1] ตัวแปลงความถี่จะยังทํางานอยูแมตรวจพบการเกิดฟอลต

2-17  การควบคุมแรงดันเกิน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

การควบคุมแรงดันเกิน (OVC) จะลดความเสี่ยงท่ีตัวแปลงความถี่จะตัด
การทํางาน เมื่อมีแรงดันเกินบนดีซีลิงค เนือ่งจากกําลังท่ีสรางขึ้นจาก
โหลด

[0] ยกเลิกการใช ไมตองการใช OVC

[2] * ใช ใช OVC

โนตสําหรับผูอาน
เวลาเปลี่ยนความเร็วจะปรับโดยอัตโนมัติเพ่ือหลีกเล่ียงการตัดการทํางานของตัวแปลงความถี่
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2.5. เมนูหลัก กลุม 3 คาอางอิง/ชวงเวลาเปลี่ยนความเร็ว

2.5.1. 3-0* ขดีจํากัดคาอางอิง

พารามิเตอรสําหรับการตั้งหนวย ขีดจํากัด และชวงคาอางอิง

3-02  คาอางอิงต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-100000.000 - พารา
มิเตอร 3-03]

ปอนคาอางอิงตํ่าสุด คาอางอิงตํ่าสุดคือคาต่ําสุดท่ีไดรับจากผลรวม
ของคาอางอิงท้ังหมด

3-03  คาอางอิงสูงสุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0.000
หนวย] *

พารามิเตอร 3-02 -
100000.000

ปอนคาอางอิงสูงสุด คาอางอิงสูงสุดคือคาสูงสุดท่ีไดรับจากผลรวม
ของคาอางอิงท้ังหมด

3-04  ฟงกชนัคาอางอิง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ผลรวม รวมแหลงคาอางอิงภายนอกและคาที่กําหนดลวงหนา

[1] ภายนอก/คาลวงหนา ใชแหลงคาอางอิงภายนอกหรือคาที่กําหนดลวงหนา

เล่ือนระหวางคาภายนอกและคาตั้งลวงหนาผานคําสั่งทางอินพุตดิจิตัล

2.5.2. 3-1* คาอางอิง

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคาแหลงคาอางอิง
เลือกคาอางอิงลวงหนา เลือกคาอางอิงท่ีกําหนดลวงหนา บิต 0 / 1 / 2[16], [17] หรือ [18] สําหรับอินพุต
ดิจิตอลที่เก่ียวของในกลุมพารามิเตอร 5.1* อินพุตดิจิตอล

3-10  คาอางอิงตั้งลวงหนา

อารเรย [8]

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] ปอนคาอางอิงต้ังลวงหนาแตกตางกันไดถึงแปดคา (0-7) ในพารา
มิเตอรนี้ โดยใชการตั้งคาอารเรย คาอางอิงต้ังลวงหนาจะระบุเปน
เปอรเซ็นตของคา RefMAX (พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด) หรือ
เปนเปอรเซ็นตของคาอางอิงภายนอกอื่นๆ หาก RefMIN ไมไดต้ังคาให
เปน 0 (พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงตํ่าสุด) คาอางอิงต้ังลวงหนาที่เปน
เปอรเซ็นตของชวงคาอางอิงเต็มจะถูกคํานวณ เชน จากสวนตาง
ระหวาง RefMAX และ RefMIN หลังจากนัน้ คาดังกลาวจะถูกบวกเขากับ
RefMIN เม่ือใชคาอางอิงต้ังลวงหนา ใหเลือกคาอางอิงตั้งลวงหนา บิต
0 / 1 / 2 [16], [17] หรือ [18] สําหรับอินพุทดิจิตัลท่ีเก่ียวของในกลุม
พารามิเตอร 5.1* อินพุทดิจิตัล
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3-11  ความเร็ว Jog [Hz]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0- 1000 Hz] ความเร็ว jog เปนความเร็วเอาทพุทคงท่ีท่ีตัวแปลงความถี่กําลังทํางาน
เมื่อมีการใชงานฟงกชัน jog
ดูพารามิเตอร 3-80 ประกอบ

3-13  จุดที่ใชอางอิง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกจุดท่ีใชอางอิงเพื่อเร่ิมใชงาน

[0] * เชื่อมเอง/ออโต ใชคาอางอิงการทํางานหนาเคร่ืองเมื่ออยูในโหมดขับดวยตัวเอง หรือ
คาอางอิงการทํางานระยะไกลเม่ืออยูในโหมดอัตโนมัติ

[1] ระยะไกล ใชคาอางอิงการทํางานระยะไกลทั้งโหมดขับดวยตัวเองและอัตโนมัติ

[2] หนาเคร่ือง ใชคาอางอิงการทํางานหนาเคร่ืองท้ังโหมดขับดวยตัวเองและอัตโนมัติ

3-14  คาอางอิงสัมพัทธตั้งลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0.00%* [-200.00 - 200.00 %] คาอางอิงท่ีแทจริง (X) ซึ่งเพิ่มขึ้นหรือลดลงดวยคาเปอรเซ็นต Y ต้ังคา
ในพารามิเตอร 3-14 ผลลัพธนีใ้นคาอางอิงท่ีแทจริง Z คาอางอิงท่ีแท
จริง (X) เปนผลรวมของอินพุทที่ถูกเลือกในพารามิเตอร 3-15, แหลง
อางอิง1, พารามิเตอร 3-16, แหลงอางอิง 2, พารามิเตอร3-17, แหลง
อางอิง 3 และพารามิเตอร8-02, แหลงขอความแสดงการควบคุม
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3-15  แหลงอางอิง 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทคาอางอิงท่ีจะใชสําหรับสัญญาณคาอางอิงแรก พารา
มิเตอร 3-15, 3-16 และ 3-17 ระบุสัญญาณคาอางอิงแตกตางกันได
ถึง 3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคาอางอิงเหลานีจ้ะระบุคาอางอิงท่ีแท
จริง

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

[0] ไมมีการทํางาน

[1] * อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[7] อินพุทพัลส 29

[8] อินพุทพัลส 33

[20] โพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก X30-11

[22] อินพุทอนาล็อก X30-12

[23] อินพุทอนาล็อก X42/1

[24] อินพุทอนาล็อก X42/3

[25] อินพุทอนาล็อก X42/5

[30] สวนขยาย วงรอบปด 1

[31] สวนขยาย วงรอบปด 2

[32] สวนขยาย วงรอบปด 3

3-16  แหลงอางอิง 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทคาอางอิงท่ีจะใชสําหรับสัญญาณคาอางอิงท่ีสอง พารา
มิเตอร 3-15, 3-16 และ 3-17 จะระบุสัญญาณคาอางอิงแตกตางกันได
ถึงสามแบบ ผลรวมของสัญญาณคาอางอิงเหลานีจ้ะระบุคาอางอิงท่ีแท
จริง

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

[0] ไมมีการทํางาน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[7] อินพุทพัลส 29

[8] อินพุทพัลส 33

[20] * โพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก X30-11

[22] อินพุทอนาล็อก X30-12

[23] อินพุทอนาล็อก X42/1

[24] อินพุทอนาล็อก X42/3

[25] อินพุทอนาล็อก X42/5

[30] สวนขยาย วงรอบปด 1

[31] สวนขยาย วงรอบปด 2

[32] สวนขยาย วงรอบปด 3
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3-17  แหลงอางอิง 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทคาอางอิงท่ีจะใชสําหรับสัญญาณคาอางอิงท่ีสาม พารา
มิเตอร 3-15 3-16 และ 3-17 ระบุสัญญาณคาอางอิงแตกตางกันไดถึง
3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคาอางอิงเหลานีจ้ะระบุคาอางอิงท่ีแทจริง

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

[0] * ไมมีการทํางาน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[7] อินพุทความถี่ 29

[8] อินพุทความถี่ 33

[20] โพเทนทิโอ
มิเตอรดิจิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก X30-11

[22] อินพุทอนาล็อก X30-12

[23] อินพุทอนาล็อก X42/1

[24] อินพุทอนาล็อก X42/3

[25] อินพุทอนาล็อก X42/5

[30] สวนขยาย วงรอบปด 1

[31] สวนขยาย วงรอบปด 2

[32] สวนขยาย วงรอบปด 3

3-19  ความเร็ว Jog [RPM]

พิสัย: หนาที่:

300
RPM*

[0 - 60000 RPM] ปอนคาสําหรับความเร็ว jog nJOG ซึ่งเปนความเร็วเอาทพุทคงท่ี ตัว
แปลงความถี่จะทํางานที่ความเร็วนี้เมื่อเปดใชฟงกชัน Jog ขีดจํากัดสูง
สุดจะถูกระบุไวในพารามิเตอร 4-13 ขีดจํากัดสูงสุดความเร็วมอเตอร
(RPM)
ดูพารามิเตอร 3-80 ประกอบ

2.5.3. 3-4* เปลี่ยนเร็ว 1

กําหนดรูปแบบพารามิเตอรของการเปลี่ยนความเร็ว เวลาเปลี่ยนความเร็วสําหรับแตละรูปแบบการเปลี่ยน
ความเร็วทั้งสอง (พารามิเตอร 3-4* และ 3-5*)
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3-41  เวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1

พิสัย: หนาที่:

3 s* [1 - 3600 s] ปอเวลาเพิ่มความเร็ว เชน เวลาท่ีใชในการเรง จาก 0 RPM ถึงความเร็ว
มอเตอรท่ีพิกัด nM,N (พารามิเตอร 1-25) เลือกเวลาท่ีใชในการเพิ่ม
ความเร็ว เชน กระแสเอาทพุทไมเกินขีดจํากัดกระแสในพารามิเตอร 4-
18 ระหวางการเพ่ิม ดูเวลาความเร็วขาลงในพารามิเตอร 3-42

พารามิ เตอร.3− 41 = tacc × nnorm พารามิ เตอร.1− 25
Δref rpm s

3-42  เวลาความเร็วขาลง ชุด 1

พิสัย: หนาที่:

3 s* [1 - 3600 s] ปอนเวลาที่ใชในการลดความเร็ว เชน เวลาที่ใชในการลดความเร็วจาก
ความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด nM,N (พารามิเตอร 1-25) ถึง 0 RPM เลือกเวลา
ท่ีใชในการลดความเร็ว เชนเมื่อไมมีแรงดันเกินเกิดขึ้นในอินเวอรเตอร
เนือ่งจากการทํางานกําหนดพลังงานอีกคร้ังของมอเตอร และเชนเม่ือ
กระแสที่กําหนดขึ้นไมเกินขีดจํากัดกระแสที่ตั้งในพารามิเตอร 4-18 ดู
เวลาความเร็วขาขึ้นในพารามิเตอร 3 - 41

พารามิ เตอร.3− 42 = tdec × nnorm พารามิ เตอร.1− 25
Δref rpm s
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2.5.4. 3-5* เปลี่ยนเร็ว 2

เลือกพารามิเตอรการเปลี่ยนความเร็ว ดู 3-4*

3-51  เวลาความเร็วขาข้ึน ชุด 2

พิสัย: หนาที่:

3 s* [1 - 3600 s] ปอนเวลาที่ใชในการเพิ่มความเร็ว เชน เวลาที่ใชในการเรงความเร็ว
จาก 0 RPM ไปสูความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด nM,N (พารามิเตอร 1-25)
เลือกเวลาที่ใชในการเพิ่มความเร็ว เชน กระแสเอาทพุทไมเกินขีด
จํากัดกระแสในพารามิเตอร 4-18 ระหวางการเพิ่ม ดูเวลาความเร็วขาลง
ในพารามิเตอร 3-52

พารามิ เตอร . 3− 51 = tacc × nnorm พารามิ เตอร. 1− 25
Δ ref rpm s

3-52  เวลาความเร็วขาลง ชุด 2

พิสัย: หนาที่:

3 s* [1 - 3600 s] ปอนเวลาที่ใชในการลดความเร็ว เชน เวลาที่ใชในการลดความเร็วจาก
ความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด nM,N (พารามิเตอร 1-25) ถึง 0 RPM เลือกเวลา
ท่ีใชในการลดความเร็ว เชนเม่ือไมมีแรงดันเกินเกิดขึ้นในอินเวอรเตอร
เนื่องจากการทํางานกําหนดพลังงานอีกคร้ังของมอเตอร และเชนเมื่อ
กระแสที่กําหนดขึ้นไมเกินขีดจํากัดกระแสที่ต้ังในพารามิเตอร 4-18 ดู
เวลาความเร็วขาขึ้นในพารามิเตอร 3-51

พารามิ เตอร .3− 52 = tdec × nnorm พารามิ เตอร. 1− 25
Δ ref rpm s

2.5.5. 3-8* การเปลี่ยนความเร็วแบบอื่น

กําหนดคาพารามิเตอรสําหรับการเปลี่ยนความเร็วแบบพิเศษ เชน Jog หรือการหยุดทันที

3-80   เวลาความเร็วแบบ Jog

พิสัย: หนาที่:

20 s* [1 - 3600 s] ปอนเวลาที่ใชในการเพิ่มความเร็ว jog เชน เวลาที่ใชในการเพิ่มความ
เร็ว/ลดความเร็วระหวาง 0 RPM และความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด (nM,N) (ท่ี
ต้ังในพารามิเตอร 1-25  ความเร็วรอบมอเตอรพิกัด) ดูใหแนใจวา
กระแสเอาทพุทรีโซแนนซท่ีจําเปนสําหรับเวลาเปลี่ยนความเร็ว jog ท่ี
ระบุ ไมเกินขีดจํากัดกระแสในพารามิเตอร 4-18 เวลาเปลี่ยนความเร็ว
jog เร่ิมตนเม่ือมีการทํางานของสัญญาณ jog ผานแผงควบคุม อินพุ
ทดิจิตัลท่ีเลือก หรือพอรตการสื่อสารอนกุรม
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พารามิ เตอร. 3− 80 = t jog × nnorm พารามิ เตอร . 1− 25
Δ jog ความเร็ว พารามิ เตอร . 3− 19 s

2.5.6. 3-9* ดิจติัลโพเทนทิโอมิเตอร

ฟงกชันโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตอลชวยใหผูใชสามารถเพ่ิมหรือลดคาอางอิงท่ีเปนผลลัพธ โดยการปรับ
การตั้งคาดิจิตอลอินพุตโดยใชฟงกชัน INCREASE (เพ่ิม), DECREASE (ลด) หรือ CLEAR (ลบ) หากตองการ
เปดการทํางานฟงกชันนี้ อยางนอยอินพุตดิจิตอลหนึง่คาจะตองต้ังเปน INCREASE (เพ่ิม) หรือ DECREASE
(ลด)

3-90  ขนาดของขั้น

พิสัย: หนาที่:

0.10%* [0.01 - 200.00%] ปอนขนาดการเพิ่มท่ีจําเปนสําหรับ INCREASE/DECREASE (เพ่ิม/ลด)
เปนเปอรเซ็นตของความเร็วพิกัด ท่ีต้ังในพารามิเตอร 1-25 หากเปดใช
งาน INCREASE / DECREASE (เพ่ิม/ลด) คาอางอิงผลลัพธจะถูก
เพ่ิม/ลดตามปริมาณท่ีต้ังในพารามิเตอรนี้

3-91  เวลาเปลี่ยนความเร็ว

พิสัย: หนาที่:

1.00 s* [0.00 - 3600.00 s] ปอนความเร็วเพิ่ม/ลด เชน เวลาสําหรับการปรับของคาอางอิงจาก 0%
ถึง 100% ของฟงกชันโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตัลท่ีระบุ (INCREASE
(เพ่ิม), DECREASE (ลด) หรือ CLEAR (ลาง))
หาก เพ่ิม/ลด ถูกเปดใชนานกวาระยะหนวงเวลาเพิ่ม/ลดความเร็วที่ระบุ
ไวในพารามิเตอร 3-95 คาอางอิงท่ีแทจริงจะเพิ่ม/ลด ตามเวลาเปลี่ยน
ความเร็วนี้ เวลาเปลี่ยนความเร็วถูกระบุเปนเวลาที่ใชเพ่ือปรับคาอางอิง
ตามขนาดขั้นที่ระบุในพารามิเตอร 3-90 ขนาดขั้น

3-92  การเรียกคืนกําลัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด รีเซ็ตคาอางอิงโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตอลไปที่ 0% หลังจากเปด
เคร่ือง

[1] เปด เรียกคืนคาอางอิงโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตอลลาสุดหลังจากเปด
เคร่ือง
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3-93  ขีดจํากัดสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

100%* [-200 - 200 %] ต้ังคาที่ยินยอมไดสูงสุดสําหรับคาอางอิงผลลัพธ แนะนําใหใชหาก
ดิจิตัลโพเทนชิโอใชสําหรับการปรับคาอางอิงผลลัพธแบบละเอียดเทา
นั้น

3-94  ขีดจํากัดต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0%* [-200 - 200 %] ต้ังคาที่ยินยอมไดตํ่าสุดสําหรับคาอางอิงผลลัพธ แนะนําใหใชหาก
ดิจิตัลโพเทนชิโอใชสําหรับการปรับคาอางอิงผลลัพธแบบละเอียดเทา
นั้น

3-95  หนวงเวลาเปลี่ยนความเร็ว

พิสัย: หนาที่:

1.000 s* [0.000 - 3600.00 s] ปอนคาหนวงเวลาที่จําเปนจากการทํางานของฟงกชันโพเทนชิโอ
มิเตอรแบบดิจิตัล จนกวาตัวแปลงความถี่จะเร่ิมเปล่ียนความเร็วตามคา
อางอิง หากตั้งคาหนวงเวลาไวท่ี 0 ms การเปลี่ยนความเร็วจะเร่ิมขึ้นใน
ทันทีท่ี INCREASE / DECREASE (เพ่ิม/ลด) ถูกใชงาน ดูเพ่ิมเติมท่ี
พารามิเตอร 3-91 เวลาเปลี่ยนความเร็ว
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2.6. เมนูหลัก กลุม 4 ขีดจํากัด/การเตือน

2.6.1. 4-** ขดีจํากดั / การเตือน 

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบขีดจํากัดและการเตือน

2.6.2. 4-1* ขดีจํากดัของมอเตอร

ระบุขีดจํากัดแรงบิด กระแส และความเร็วสําหรับมอเตอร และปฏิกริยาของตัวแปลงความถี่เม่ือเกินขีดจํากัด
ขีดจํากัดอาจทําใหเกิดขอความขึ้นที่จอแสดงผล คําเตือนมักจะทําใหเกิดขอความขึ้นที่จอแสดงผลหรือท่ี
ฟลดบัส ฟงกชันการตรวจสอบอาจเปนจุดเร่ิมคําเตือนหรือการตัดการทํางาน ซึ่งตัวแปลงความถี่จะหยุดและ
สรางขอความสัญญาณเตือน

4-10  ทิศทางการหมุนของมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ตามเข็มนาฬิกา

[2] * ท้ังสองทิศทาง

เลือกทิศทางการหมุนของมอเตอรท่ีตองการ

4-11  ขดีจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [RPM]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0 - 60,000 RPM] ปอนขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ขีดจํากัดความเร็วต่ําของ
มอเตอรสามารถตั้งใหสอดคลองกับความเร็วมอเตอรขั้นต่ําที่ผูผลิต
แนะนํา ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอรตองไมเกินการตั้งคาในพารา
มิเตอร 4-13 ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [RPM]

4-12  ขดีจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0- 1000 Hz] ปอนขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ขีดจํากัดความเร็วต่ําของ
มอเตอร สามารถตั้งใหสอดคลองกับความถี่เอาทพุทต่ําสุดของเพลา
มอเตอร ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ตองไมเกินการตั้งคาในพารา
มิเตอร 4-14 ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [Hz]

4-13  ขดีจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [RPM]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0 - 60,000 RPM] ปอนขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร ขีดจํากัดความเร็วสูงของ
มอเตอรสามารถตั้งใหสอดคลองกับความเร็วมอเตอรสูงสุดท่ีผูผลิต
แนะนํา ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอรตองไมเกินการตั้งคาในพารา
มิเตอร 4-11 ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [RPM] เฉพาะพารา
มิเตอร 4-11 หรือ 4-12 จะแสดงผลโดยขึ้นอยูกับพารามิเตอรอ่ืนที่ตั้ง
คาในเมนูหลัก และขึ้นอยูกับการตั้งคามาตรฐานตามตําแหนงทาง
ภูมิศาสตรบนโลก
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โนตสําหรับผูอาน
คาความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ตองไมเกินคาที่สูงกวา 1/10 ของความถี่สวิตชิ่ง

4-14  ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0- 1000 Hz] ปอนขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร ขีดจํากัดสูงสําหรับความเร็ว
มอเตอรสามารถตั้งใหสอดคลองกับความถี่สูงสุดของเพลามอเตอรท่ี
แนะนาํโดยผูผลิต ขีดจํากัดสูงสุดสําหรับความเร็วมอเตอรตองไมเกิน
การตั้งคาในพารามิเตอร 4-12 ขีดจํากัดตํ่าสุดสําหรับความเร็วมอเตอร
[Hz] เฉพาะพารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 จะแสดงผลโดยขึ้นอยูกับ
พารามิเตอรอ่ืนที่ต้ังคาในเมนูหลัก และขึ้นอยูกับการตั้งคามาตรฐาน
ตามตําแหนงทางภูมิศาสตรบนโลก

โนตสําหรับผูอาน
ความถ่ีเอาทพุทสูงสุดไมสามารถเกิน 10% ความถี่การสลับของอินเวอรเตอร (พารามิเตอร
14-01)

4-16  โหมดขีดจํากัดแรงบิดของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

110.0 %
*

[0.0 - ขีดจํากัดแปรผัน
%]

ปอนขีดจํากัดแรงบิดสูงสุดสําหรับการทํางานของมอเตอร ขีดจํากัดแรง
บิดจะทํางานในชวงความเร็วจนถึงระดับความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด ตามที่
ต้ังในพารามิเตอร 1-25  ความเร็วรอบมอเตอรพิกัด เพ่ือปองกันไมให
มอเตอรไปถึงแรงบิดหยุดกลางคัน คามาตรฐานท่ีต้ังจากโรงงานจะเทา
กับ 1.1 x แรงบิดมอเตอรท่ีพิกัด (คาที่คํานวณได) ดูเพ่ิมเติมพารา
มิเตอร 14-25 หนวงการปดท่ีขีดจํากัดทอรก สําหรับรายละเอียดเพิ่ม
เติม
หากการตั้งคาในพารามิเตอร 1-00 ถึงพารามิเตอร 1-26 มีการเปลี่ยน
แปลง พารามิเตอร 4-16 จะไมรีเซ็ตโดยอัตโนมัติไปเปนการตั้งคา
มาตรฐาน

4-17  โหมดขีดจํากัดแรงบิดของไดนาโม

พิสัย: หนาที่:

100 %* [0 - 1000 %] ปอนขีดจํากัดแรงบิดสูงสุดสําหรับการทํางานในโหมดไดนาโม ขีด
จํากัดแรงบิดจะใชในชวงความเร็วและรวมถึงความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด
(พารามิเตอร 1-25) ดูพารามิเตอร 14-25 หนวงตัดการทํางานที่ขีด
จํากัดของแรงบิด สําหรับรายละเอียดเพ่ิมเติม
หากการตั้งคาในพารามิเตอร 1-00 ถึงพารามิเตอร 1-26 มีการเปลี่ยน
แปลง พารามิเตอร 4-17 จะไมรีเซ็ตโดยอัตโนมัติไปเปนการตั้งคา
มาตรฐาน

4-18  ขีดจํากัดกระแส

พิสัย: หนาที่:

160 %* [1 - 1000 %] ปอนขีดจํากัดกระแสสําหรับการทํางานของมอเตอร เพ่ือปองกันไมให
มอเตอรไปถึงแรงบิดหยุดกลางคัน คามาตรฐานท่ีต้ังจากโรงงานจะเทา
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กับ 1.1 x แรงบิดมอเตอรท่ีพิกัด (คาที่คํานวณได) หากการตั้งคาใน
พารามิเตอร 1-00 ถึงพารามิเตอร 1-26 มีการเปลี่ยนแปลง พารา
มิเตอร 4-18 จะไมรีเซ็ตโดยอัตโนมัติไปเปนการตั้งคามาตรฐาน

4-19  ความถี่เอาทพุทสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

0 Hz* [1- 1000 Hz] ปอนคาความถี่เอาทพุทสูงสุด พารามิเตอร 4-19 ระบุขีดจํากัดสมบูรณ
ของความถี่เอาทพุทบนตัวแปลงความถี่ เพ่ือปรับปรุงความปลอดภัยใน
การใชงานท่ีตองหลีกเล่ียงอุบัติเหตุจากความเร็วที่เกินกําหนด ขีด
จํากัดสมบูรณนีจ้ะใชกับการกําหนดคาทั้งหมดและไมขึ้นอยูกับการตั้ง
คาในพารามิเตอร 1-00 พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับไดขณะที่มอเตอร
กําลังทํางาน

2.6.3. 4-5* การปรับตั้ง การเตือน

ระบุขีดจํากัดท่ีจะใหมีการเตือนเกิดขึ้นที่สามารถปรับได สําหรับกระแส ความเร็ว คาอางอิง และคาปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน
ไมสามารถเห็นไดจากหนาจอ เฉพาะใน MCT 10 ชุดเคร่ืองมือควบคุมการเคลื่อนที่ VLT

แสดงคําเตือนบนจอแสดงผล เอาทพุทที่ต้ังโปรแกรมไว หรือบัสอนุกรม

4-50  การเตือนกระแสต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.00A* [0.00 - พารามิเตอร
4-51 A]

ปอนคา ILOW เมื่อกระแสมอเตอรตํ่ากวาขีดจํากัดนี้ (ILOW) หนาจอจะ
แสดง CURRENT LOW (กระแสต่ํา) สามารถตั้งโปรแกรม
เอาทพุทสัญญาณ เพ่ือสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ 29 รวม
ท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02 โปรดดูจากภาพรางในสวนนี้
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4-51  การเตือนกระแสสูง

พิสัย: หนาที่:

พารา
มิเตอร
16-37
A*

[พารามิเตอร 4-50 -
พารามิเตอร 16-37 A]

ปอนคา I HIGH เมื่อกระแสมอเตอรสูงเกินกวาขีดจํากัดนี้ (IHIGH) หนาจอ
จะแสดง CURRENT HIGH (กระแสสูง) สามารถตั้งโปรแกรม
เอาทพุทสัญญาณ เพ่ือสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ 29 รวม
ท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02 โปรดดูจากภาพรางในสวนนี้

4-52  การเตือนความเร็วต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0 RPM* [0-พารามิเตอร 4-53
RPM]

ปอนคา nLOW เมื่อความเร็วมอเตอรตํ่ากวาขีดจํากัดนี้ (nLOW) หนาจอจะ
แสดง SPEED LOW (ความเร็วต่ํา) สามารถตั้งโปรแกรม
เอาทพุทสัญญาณ เพ่ือสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ 29 รวม
ท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02 ใหต้ังขีดจํากัดสัญญาณต่ําของความ
เร็วมอเตอร nLOW ภายในชวงการทํางานปกติของตัวแปลงความถี่ โปรด
ดูจากภาพรางในสวนนี้

4-53  การเตือนความเร็วสูง

พิสัย: หนาที่:

พารา
มิเตอร
4-13
RPM*

[พารามิเตอร 4-52 -
พารามิเตอร 4-13 RPM]

ปอนคา nHIGH เม่ือความเร็วมอเตอรสูงเกินกวาขีดจํากัดนี้ (nHIGH) หนา
จอจะแสดง SPEED HIGH (ความเร็วสูง) สามารถตั้งโปรแกรม
เอาทพุทสัญญาณ เพ่ือสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ 29 รวม
ท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02 ใหต้ังขีดจํากัดสัญญาณดานบนของ
ความเร็วมอเตอร nHIGH ภายในชวงการทํางานปกติของตัวแปลงความ
ถี่ โปรดดูจากภาพรางในสวนนี้

4-54  การเตือนคาอางอิงต่ํา

พิสัย: หนาที่:

-999999
.999*

[-999999.999 -
999999.999]

ปอนขีดจํากัดคาอางอิงดานต่ํากวา เม่ือคาอางอิงท่ีแทจริงมีคาต่ํากวา
ขีดจํากัดนี้ หนาจอจะแสดงผล Ref Low (คาอางอิงตํ่า) สามารถตั้ง
โปรแกรมใหเอาทพุทสัญญาณสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ
29 รวมท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02

4-55  การเตือนคาอางอิงสูง

พิสัย: หนาที่:

999999.
999*

[-999999.999 -
999999.999]

ปอนขีดจํากัดคาอางอิงดานสูงกวา เมื่อคาอางอิงท่ีแทจริงมีคาสูงเกิน
กวาขีดจํากัดนี้ หนาจอจะแสดงผล Ref High (คาอางอิงสูง) สามารถตั้ง
โปรแกรมใหเอาทพุทสัญญาณสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ
29 รวมท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02

4-56  การเตือนคาปอนกลับต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[-99999
9.999] *

-999999.999 -
999999.999

ปอนขีดจํากัดคาปอนกลับดานต่ํา เมื่อคาปอนกลับมีคาต่ํากวาขีดจํากัด
นี้ หนาจอจะแสดงผล คาปอนกลับต่ํา สามารถตั้งโปรแกรมให
เอาทพุทสัญญาณสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ 29 รวมทั้ง
บนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02
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4-57  การเตือนคาปอนกลับสูง

พิสัย: หนาที่:

999999.
999*

[พารามิเตอร 4-56 -
999999.999]

ปอนขีดจํากัดคาปอนกลับดานสูงกวา เมื่อคาปอนกลับมีคาสูงเกินกวา
ขีดจํากัดนี้ หนาจอจะแสดงผล Feedb High (คาปอนกลับสูง) สามารถ
ต้ังโปรแกรมใหเอาทพุทสัญญาณสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27
หรือ 29 รวมท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02

4-58   ฟงกชนัเฟสมอเตอรหายไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ปด แสดงสัญญาณเตือนในเหตุการณท่ีเฟสมอเตอรหายไป

[1] * เปด ไมแสดงสัญญาณเตือนในเหตุการณท่ีเฟสมอเตอรหายไป อยางไรก็
ตาม หากมอเตอรทํางานเพียงแค 2 เฟส มอเตอรอาจไดรับความเสีย
หาย/ความรอนเกิน ดังนั้น ขอแนะนําอยางจริงจังใหคงการตั้งคา เปด

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

2.6.4. 4-6* บายพาสความเร็ว

ระบุยานการขามความเร็วสําหรับการเพิ่ม/ลดคววามเร็ว
บางระบบกําหนดใหหลีกเล่ียงความถี่หรือความเร็วเอาทพุทบางคา เนือ่งจากปญหาการรีโซแนนซในระบบ
ชวงความเร็วหรือความถี่สูงสุดสี่แบบจะสามารถหลีกเล่ียงได

4-60  บายพาสความเร็วจาก [RPM]

อารเรย [4]

0 RPM* [0-พารามิเตอร 4-13
RPM]

บางระบบกําหนดใหหลีกเล่ียงความเร็วเอาทพุทบางคา เนือ่งจาก
ปญหาการรีโซแนนซในระบบ ปอนขีดจํากัดดานต่ําของความเร็วที่จะ
หลีกเล่ียง

4-61  บายพาสความเร็วจาก [Hz]

อารเรย [4]

0 Hz* [0 – พารามิเตอร 4-14
Hz]

บางระบบกําหนดใหหลีกเล่ียงความเร็วเอาทพุทบางคา เนือ่งจาก
ปญหาการรีโซแนนซในระบบ ปอนขีดจํากัดดานต่ําของความเร็วที่จะ
หลีกเล่ียง

4-62  บายพาสความเร็วถึง [RPM]

อารเรย [4]

0 RPM* [0 - พารามิเตอร 4-13
RPM]

บางระบบกําหนดใหหลีกเล่ียงความเร็วเอาทพุทบางคา เนือ่งจาก
ปญหาการรีโซแนนซในระบบ ปอนขีดจํากัดดานบนของความเร็วที่จะ
หลีกเล่ียง
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4-63  บายพาสความเร็วถึง [Hz]

อารเรย [4]

0 Hz* [0 – พารามิเตอร 4-14
Hz]

บางระบบกําหนดใหหลีกเลี่ยงความเร็วเอาทพุทบางคา เนือ่งจาก
ปญหาการรีโซแนนซในระบบ ปอนขีดจํากัดดานบนของความเร็วที่จะ
หลีกเลี่ยง

2.6.5. ชุดคําสั่งความเร็วบายพาสแบบกึ่งอัตโนมัติ

ชุดคําสั่งความเร็วบายพาสก่ึงอัตโนมัติสามารถใชเพ่ือชวยในการโปรแกรมความถี่ท่ีจะถูกขามเนือ่งจากการ
เกิดกําทอนขึ้นในระบบ

ใหดําเนินการตามกระบวนการตอไปนี้

1. หยุดมอเตอร

2. เลือกเปดใชงานในพารามิเตอร 4-64 คุณลักษณะการบายพาสกึ่งอัตโนมัติ

3. กด Hand On บนแผลควบคุมหนาเครื่องเพ่ือเร่ิมคนหาแถบความถี่ท่ีทําใหเกิดกําทอน มอเตอรจะ
เพ่ิมความเร็วขึ้นตามการตั้งคาในชวงเวลาเปลี่ยนความเร็ว

4. ในขณะที่กําลังกวาดดูแถบความถี่กําทอน ใหกด OK บนแผงควบคุมหนาเคร่ืองเมื่อพนจากแถบ
ความถี่ ความถี่แทจริงจะถูกเก็บอยูเปนสวนประกอบแรกในพารามิเตอร 4-62 ความเร็วบายพาสถึง
[RPM] หรือพารามิเตอร 4-62 ความเร็วบายพาสถึง[Hz] (อาเรย) ทําซ้ําขั้นตอนนีส้ําหรับแตละแถบ
ความถี่กําทอนท่ีระบุท่ีการไตความเร็วขึ้น (ปรับไดสูงสุดสี่คา)

5. เมื่อถึงระดับความเร็วสูงสุด มอเตอรจะเร่ิมตนลดความเร็วลงโดยอัตโนมัติ ทําซ้ําขั้นตอนขางตนเมื่อ
ความเร็วพนจากแถบความถี่กําทอนระหวางการลดความเร็ว ความถี่ท่ีแทจริงท่ีลงทะเบียนขณะที่
กด OK จะถูกเก็บไวในพารามิเตอร 4-60 บายพาสจาก [RPM] หรือ พารามิเตอร 4-61 บายพาส
จาก [Hz]

6. เมื่อมอเตอรเปล่ียนความเร็วลงจนหยุด ใหกด OK พารามิเตอร 4-64 คุณลักษณะบายพาสกึ่ง
อัตโนมัติจะรีเซ็ตเปน ปด โดยอัตโนมัติ ตัวแปลงความถี่จะอยูในโหมดHand Onจนกวาปุม Off
หรือ Auto Onบนแผงหนาเคร่ืองจะถูกกด

ถาความถี่ในบางแถบกําทอนไมไดลงทะเบียนในลําดับที่ถูกตอง (คาความถี่ท่ีเก็บใน ความเร็วบายพาสถึง มี
คาสูงกวาคาใน ความเร็วบายพาสจาก) หรือมีหมายเลขลงทะเบียนท่ีไมเหมือนกันสําหรับ บายพาสจากและ
บายพาสถึง การลงทะเบียนทั้งหมดจะถูกยกเลิกและจะแสดงขอความตอไปนี้ คาความเร็วท่ีเก็บเกิดการซอน
ทับหรือระบุไมสมบูรณ ใหกด [Cancel] เพ่ือยกเลิก

4-64  คุณสมบัติการบายพาสกึ่งอัตโนมัติ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด ไมมีการทํางาน

[1] ใช เร่ิมการตั้งคาการบายพาสก่ึงอัตโนมัติและทําตามขั้นตอนตามที่ได
อธิบายไวขางตนตอไป
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2.7. เมนูหลัก กลุม 5 อินพุท/เอาทพุทดิจิตัล

2.7.1. 5-** อินพุท/เอาทพุทดิจิตัล

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดคาอินพุทและเอาทพุทดิจิตัล

2.7.2. 5-0* โหมด I/O ดิจิตัล

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบโหมด IO NPN/PNP และต้ังตา IO เปนอินพุทหรือเอาทพุท

5-00  โหมด I/O ดิจิตัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

อินพุทดิจิตัลและเอาทพุทดิจิตัลสามารถตั้งโปรแกรมลวงหนาเพื่อรอง
รับการทํางานในระบบ PNP หรือ NPN

[0] * PNP – ทํางานที่ 24 V การกระทําบนพัลสท่ีมีทิศทางเปนบวก [0] ระบบ PNP จะถูกดึงลงไป
ยัง GND

[1] NPN – ทํางานท่ี 0 V การกระทําบนพัลสท่ีมีทิศทางเปนลบ [1] ระบบ NPN จะถูกดึงสูงถึง +
24 V ภายในตัวแปลงความถี่

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

5-01  ขั้วตอ 27 โหมด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * อินพุท กําหนดขั้วตอ 27 เปนอินพุทดิจิตัล

[1] เอาทพุท กําหนดขั้วตอ 27 เปนเอาทพุทดิจิตัล

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปล่ียนในขณะที่
มอเตอรกําลังทํางาน

5-02  ขั้วตอ 29 โหมด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * อินพุท กําหนดขั้วตอ 29 เปนอินพุทดิจิตัล

[1] เอาทพุท กําหนดขั้วตอ 29 เปนเอาทพุทดิจิตัล

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
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2.7.3. 5-1* อินพทุดิจติัล 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการทํางานอินพุทสําหรับขั้วตออินพุท
อินพุทดิจิตัลถูกใชในการเลือกฟงกชันการทํางานที่หลากหลายในตัวแปลงความถี่ อินพุ
ทดิจิตัลทุกตัวสามารถตั้งคาใหเปนฟงกชันการทํางานดังตอไปนี้:

ฟงกชันอินพทุดิจิตัล เลือก ขัว้ตอ
ไมใชงาน [0] ทัง้หมด *ข้ัวตอ 32, 33
รีเซ็ต [1] ทัง้หมด
ลื่นไหล ผกผนั [2] ทัง้หมด
ลื่นไหลและรีเซ็ตผกผัน [3] ทัง้หมด
เบรคตรงผกผัน [5] ทัง้หมด
หยุดผกผนั [6] ทัง้หมด
อินเตอรล็อกภายนอก [7] ทัง้หมด
สตารท [8] ทัง้หมด *ข้ัวตอ 18
การสตารทคาง [9] ทัง้หมด
กลับทิศทาง [10] ทัง้หมด *ข้ัวตอ 19
สตารทกลับทศิ [11] ทัง้หมด
JOG [14] ทัง้หมด *ข้ัวตอ 29
คาอางอิงทีต่ั้งลวงหนาเปด [15] ทัง้หมด
บิตตั้งลวงหนา 0 [16] ทัง้หมด
คาอางองิตั้งลวงหนาบติ 1 [17] ทัง้หมด
คาอางองิตั้งลวงหนาบติ 2 [18] ทัง้หมด
ล็อกคางคาอางองิ [19] ทัง้หมด
ล็อกคางเอาทพทุ [20] ทัง้หมด
ความเร็วเพิม่ [21] ทัง้หมด
ความเร็วลด [22] ทัง้หมด
เลือกชุดคําสั่งบติ 0 [23] ทัง้หมด
เลือกชุดคําสั่งบติ 1 [24] ทัง้หมด
อินพุทพลัส [32] ข้ัวตอ 29, 33
เปลี่ยนความเร็วบิต 0 [34] ทัง้หมด
ความลมเหลวแบบผกผันของแหลงจายไฟหลัก [36] ทัง้หมด
ยินยอมใหทํางาน [52]
สตารทดวยมือ [53]  
สตารทอัตโนมัติ [54]
เพิ่ม DIGIPOT [55] ทัง้หมด
ลด DIGIPOT [56] ทัง้หมด
ลบ DIGIPOT [57] ทัง้หมด
ตัวนบั A (ขึน้) [60] 29, 33
ตัวนบั A (ลง) [61] 29, 33
รีเซ็ตตัวนบั A [62] ทัง้หมด
ตัวนบั B (ขึน้) [63] 29, 33
ตัวนบั B (ลง) [64] 29, 33
รีเซ็ตตัวนบั B [65] ทัง้หมด
โหมดการหลับ [66]
รีเซ็ตขอความการบาํรุงรักษา [78]  
การสตารทปมนํา [120]
การสลับปมนาํ [121]  
อินเตอรล็อกปม 1 [130]
อินเตอรล็อกปม 2 [131]  
อินเตอรล็อกปม 3 [132]

ท้ังหมด = ขั้วตอ 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4 X30/ เปนขั้วตอบน MCB 101

ฟงกชันจะถูกกําหนดใหใชกับอินพุทดิจิตัลเพียงอินพุทเดียวเทานั้น ตามท่ีระบุไวในพารามิเตอรท่ีเก่ียวของ

อินพุทดิจิตัลท้ังหมดสามารถตั้งโปรแกรมเพื่อทํางานเหลานี้:

[0] ไมใชงาน ไมตอบสนองตอสัญญาณท่ีสงไปยังขั้วตอ

[1] รีเซ็ต รีเซ็ตตัวแปลงความถี่หลังจากตัดการทํางาน/สัญญาณเตือน สัญญาณ
เตือนบางสวนไมสามารถรีเซ็ตได

[2] ล่ืนไหล ผกผัน ปลอยใหมอเตอรอยูในโหมดหมุนตัวเปลา ตรรกะ ’0’ => หยุดแบบลื่น
ไหล

(อินพุทดิจิตัล 27 คามาตรฐานจากโรงงาน) หยุดแบบลื่นไหล,
อินพุทผกผัน (NC)
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[3] ล่ืนไหลและรีเซ็ตผกผัน รีเซ็ตและการหยุดแบบลื่นไหล อินพุทผกผัน (NC)

ปลอยใหมอเตอรอยูในโหมดหมุนตัวเปลาและจะรีเช็ตตัวแปลงความถี่
ตรรกะ ’0’ => หยุดแบบลื่นไหลและรีเซ็ต

[5] เบรคตรงผกผัน อินพุทผกผันสําหรับการเบรคกระแสตรง (NC)

หยุดมอเตอรโดยสงไฟฟากระแสตรงไปยังมอเตอรเปนชวงระยะเวลา
หนึง่ ดูพารามิเตอร 2-01 ถึงพารามิเตอร 2-03 ฟงกชันนีจ้ะทํางาน
เฉพาะในกรณีท่ีคาในพารามิเตอร 2-02 แตกตางจาก 0 ตรรกะ ’0’ =>
การเบรคกระแสตรง

[6] หยุดผกผัน ฟงกชันการหยุดผกผัน สรางการทํางานการหยุดเมื่อขั้วตอท่ีเลือก
เปล่ียนจากระดับตรรกะ ’1’ ไปยัง ’0’ ดําเนนิการหยุดตามเวลาเปลี่ยน
ความเร็วที่เลือกไว (พารามิเตอร 3-42, พารามิเตอร 3-52, พารา
มิเตอร 3-62, พารามิเตอร 3-72)

โนตสําหรับผูอาน
เมื่อตัวแปลงความถี่อยูท่ีขีดจํากัดแรงบิด และไดรับคํา
สั่งหยุด ตัวแปลงความถี่อาจไมหยุดดวยตัวเอง เพ่ือให
แนใจวาการหยุดของตัวแปลงความถี่กําหนดรูป
แบบเอาทพุทดิจิตัลไวท่ี ขีดจํากัดแรงบิดและหยุด
[27] และเชื่อมตอเอาทพุทดิจิตัลนี้เขากับอินพุ
ทดิจิตัลท่ีถูกกําหนดรูปแบบเปนการลื่นไหล

[7] อินเตอรล็อกภายนอก มีการทํางานเหมือนกับ การหยุดแบบลื่นไหล, ผกผัน, แตอินเตอร
ล็อกภายนอกจะแจงขอความของสัญญาณเตือน ’ฟอลตภายนอก’ บน
หนาจอเมื่อขั้วตอท่ีโปรแกรมสําหรับล่ืนไหลผกผันมีตรรกะ ‘0’ ขอความ
สัญญาณเตือนจะทํางานผานทาง เอาทพุทดิจิตัล และเอาทพุทรีเลย
เมื่อถูกโปรแกรมสําหรับอินเตอรล็อกภายนอก สัญญาณเตือนสามารถรี
เซ็ตโดยใชอินพุทดิจิตัล หรือ ปุม [RESET] เมื่อสาเหตุของอินเตอร
ล็อกภายนอกถูกเอาออกไป การหนวงเวลาสามารถตั้งไดในพารา
มิเตอร 22-00 เวลาอินเตอรล็อกภายนอก หลังจากปอนสัญญาณใหกับ
อินพุท การตอบสนองท่ีอธิบายไวขางตนจะหนวงเวลาออกไปตามเวลา
ท่ีตั้งในพารามิเตอร 22-00

[8] สตารท เลือกการสตารทสําหรับคําสั่งสตารท/หยุด ตรรกะ ’1’ = สตารท,
ตรรกะ ’0’ = หยุด

(อินพุทดิจิตัล 18 คามาตรฐานจากโรงงาน)

[9] การสตารทคาง มอเตอรจะเร่ิมทํางานหากปอนพัลสใหเปนระยะเวลาอยางนอย 2
มิลลิวินาที มอเตอรจะหยุดเม่ือการหยุดผกผันทํางาน

[10] กลับทิศทาง เปลี่ยนทิศทางการหมุนของเพลามอเตอร เลือกตรรกะ "1" เพ่ือกลับทิศ
ทาง สัญญาณที่กลับทิศทางจะเปลี่ยนเฉพาะทิศทางการหมุน แตไมได
ทําใหฟงกชันสตารททํางาน เลือกสองทิศทางในพารามิเตอร 4-10 ทิศ
ทางความเร็วมอเตอร

(อินพุทดิจิตัล 19 คามาตรฐานจากโรงงาน)

[11] สตารทกลับทิศ ใชสําหรับการสตารท/หยุด และสําหรับการกลับทิศทางบนสายเดียว
กัน ไมอนญุาตใหสงสัญญาณสตารทที่เวลาเดียวกัน

[14] JOG ใชเพ่ือทํางานดวยความเร็ว JOG ดูท่ีพารามิเตอร 3-11

(อินพุทดิจิตัล 29 คามาตรฐานจากโรงงาน)

[15] คาอางอิงท่ีต้ังลวงหนา
เปด

ใชสําหรับการเปลี่ยนระหวางคาอางอิงภายนอกและคาอางอิงท่ีต้ังลวง
หนา ในกรณีสมมติเชนภายนอก/ต้ังลวงหนา [1] ถูกเลือกไวในพารา
มิเตอร 3-04 ตรรกะ '0' = คาอางอิงภายนอกจะทํางาน; ตรรกะ '1' =
หนึง่ในแปดคาอางอิงท่ีต้ังลวงหนาจะทํางาน

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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[16] บิตตั้งลวงหนา 0 ทําใหสามารถเลือกระหวางคาอางอิงท่ีตั้งลวงหนาแปดคา ตามตาราง
ดานลางนี้

[17] คาอางอิงตั้งลวงหนาบิต
1

จะทําใหสามารถเลือกระหวางหนึง่ในแปดคาอางอิงท่ีตั้งลวงหนาได
ตามตารางดานลางนี้

[18] คาอางอิงตั้งลวงหนาบิต
2

จะทําใหสามารถเลือกระหวางหนึง่ในแปดคาอางอิงท่ีตั้งลวงหนาได
ตามตารางดานลางนี้

บติคาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 2 1 0
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 0 0 0 0
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 1 0 0 1
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 2 0 1 0
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 3 0 1 1
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 4 1 0 0
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 5 1 0 1
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 6 1 1 0
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 7 1 1 1

[19] ล็อกคาอางอิง ล็อกคางคาอางอิงท่ีแทจริง คาอางอิงท่ีถูกล็อกคางจะเปนจุดสําหรับ
การเปดใช/กําหนดเงื่อนไขสําหรับการเพิ่มความเร็วและการลดความ
เร็วที่จะใช หากใชการเพ่ิม/ลด ความเร็ว การเปลี่ยนความเร็วจะเปนไป
ตามการเปลี่ยนความเร็ว 2 (พารามิเตอร 3-51 และ 3-52) ในชวง 0 -
พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด

[20] ล็อกคางเอาทพุท ล็อกความถี่มอเตอรท่ีแทจริง (HZ) ความถี่มอเตอรท่ีถูกล็อกจะเปนคา
สําหรับการเปดใช/กําหนดเงือ่นไขสําหรับการเพิ่มความเร็วและการลด
ความเร็วที่จะใช หากใชการเพิ่ม/ลด ความเร็ว การเปลี่ยนความเร็วจะ
เปนไปตามการเปล่ียนความเร็ว 2 (พารามิเตอร 3-51 และ 3-52)
เสมอ ในชวง 0 - พารามิเตอร 1-23 ความถี่ของมอเตอร

โนตสําหรับผูอาน
เมื่อการล็อกคางเอาทพุททํางาน ตัวแปลงความถี่จะไม
สามารถหยุดไดโดยผานสัญญาณ “สตารท [13]” ระดับ
ตํ่า ใหหยุดตัวแปลงความถี่ผานขั้วตอท่ีต้ังโปรแกรม
สําหรับการลื่นไหลผกผัน [2] หรือล่ืนไหลและรีเซ็ต,
ผกผัน [3]

[21] ความเร็วเพิ่ม สําหรับการควบคุมดิจิตัลของความเร็วเพิ่ม/ลด ท่ีตองการ (โพเทนชิโอ
มิเตอรของมอเตอร) เปดใชการทํางานนีโ้ดยเลือกล็อกคางคาอางอิง
หรือล็อกคางเอาทพุท เมื่อใหการเพิ่มความเร็วทํางานนอยกวา 400
มิลลิวินาทีคาอางอิงผลลัพธจะเพิ่มขึ้น 0.1 % ถาความเร็วที่เพ่ิมขึ้นนาน
กวา 400 มิลลิวินาทีคาอางอิงท่ีไดจะไตระดับตามการเปลี่ยนความเร็ว
1 ในพารามิเตอร 3-41

[22] ความเร็วลด เหมือนกับความเร็วเพิ่ม [21]

[23] เลือกชุดคําสั่งบิต 0 เลือกหนึง่ในสี่ชุดคําสั่ง ต้ังพารามิเตอร 0-10 ชุดคําสั่งท่ีใช เปนชุดคํา
สั่งหลายชุด

[24] เลือกชุดคําสั่งบิต 1 เหมือนกับเลือกชุดคําสั่งบิต 0 [23]

(อินพุทดิจิตัล 32 คามาตรฐานจากโรงงาน)

[32] อินพุทพัลส เลือกอินพุทพัลสเมื่อใชพัลสเปนคาอางอิงหรือคาปอนกลับ ทําการส
เกลในกลุมพารามิเตอร 5-5*

[34] เปล่ียนความเร็วบิต 0 เลือกรูปแบบการเปลี่ยนความเร็วท่ีจะใช ตรรกะ “0” จะเลือกการเปลี่ยน
ความเร็ว 1 ในขณะท่ีตรรกะ “1” จะเลือกการเปลี่ยนความเร็ว 2

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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[36] ความลมเหลวแบบผก
ผันของแหลงจายไฟ
หลัก

เลือกท่ีจะใชงานฟงกชันที่เลือกในพารามิเตอร 14-10 ความลมเหลว
แบบผกผันของแหลงจายไฟหลัก ความลมเหลวแบบผกผันของแหลง
จายไฟหลักจะทํางานในสภาวะตรรกะ “0”

[37] โหมดเพลิงไหม สัญญาณท่ีปอนเขามาจะทําใหตัวแปลงความถี่เขาสูโหมดเพลิงไหม
และคําสั่งอ่ืนๆ ท้ังหมดจะไมมีผล ดู 24-0* โหมดเพลิงไหม

[52] ยินยอมใหทํางาน ขั้วตออินพุท ท่ีถูกโปรแกรมใหเปนยินยอมใหทํางานตองมีคาตรรกะ
เทากับ “1” กอนคําสั่งสตารทจะไดรับการยอมรับ ยินยอมใหทํางานมี
ตรรกะการทํางานเปน AND ท่ีสัมพันธกับขั้วตอท่ีไดโปรแกรมสําหรับ
สตารท [8], JOG [14] หรือ ล็อกเอาทพุท [20] ซึ่งหมายความวาเพื่อ
ท่ีจะสตารทมอเตอรใหทํางาน จะตองครบถวนทั้งสองเงื่อนไข ถายิน
ยอมใหทํางานถูกโปรแกรมบนหลายขั้วตอ ยินยอมใหทํางานจะตอง
การเพียงตรรกะ ‘1’ บนขั้วตอหนึง่ขั้วเพื่อใหสามารถทํางานได สัญญาณ
เอาทพุทดิจิตัลสําหรับการรองขอการทํางาน (สตารท [8] JOG [14]
หรือ ล็อกคางเอาทพุท [20]) ท่ีโปรแกรมในพารามิเตอร 5-3*
เอาทพุทดิจิตัล หรือ พารามิเตอร 5-4* รีเลย จะไมไดรับผลกระทบ
โดย ยินยอมใหทํางาน

[53] สตารทดวยมือ สัญญาณท่ีใชจะทําใหตัวแปลงความถี่เขาสูโหมดควบคุมดวยมือเชน
เดียวกับที่ปุม HAND ON บนแผงควบคุมหนาเครื่องถูกกดและจะมีผล
เหนอืคําสั่งหยุดปกติ หากปลดสัญญาณ มอเตอรจะหยุด เพ่ือทําใหคํา
สั่งสตารทอื่นใดๆ มีผล อินพุทดิจิตัลอีกขั้วหนึง่ตองถูกกําหนดใหเปน
สตารทอัตโนมัติ และตองมีสัญญาณปอนใหกับขั้วนี้ HAND ON และ
AUTO ON บนแผงควบคุมหนาเคร่ืองจะไมไดรับผลกระทบ ปุม OFFบน
แผงควบคุมหนาเคร่ืองจะมีผลเหนือ สตารทดวยมือ และ สตารท
อัตโนมัติ ใหกดปุมHAND ON หรือ AUTO ON เพ่ือทําให สตารทดวย
มือ และ สตารทอัตโนมัติ ทํางานอีกคร้ัง หากไมมีสัญญาณไมวาจะ
เปน สตารทดวยมือ หรือ สตารทอัตโนมัติ มอเตอรจะหยุดโดยไมคํานึง
ถึงคําสั่งสตารทปกติใดๆ ท่ีสั่งเขามา หากสัญญาณปอนเขาทั้ง สตารท
ดวยมือ และ สตารทอัตโนมัติ การทํางานจะทําดวยการ สตารท
อัตโนมัติ เมื่อกดปุมOFFบน LCP มอเตอรจะหยุดโดยไมคํานึงถึง
สัญญาณบน สตารทดวยมือ และ สตารทอัตโนมัติ

[54] สตารทอัตโนมัติ สัญญาณท่ีปอนจะทําใหตัวแปลงความถี่เขาสูโหมดอัตโนมัติเชนเดียว
กับการกดปุม AUTO ON บนแผงควบคุมหนาเครื่อง ดูเพ่ิมเติมท่ี สตารท
ดวยมือ [53]

[55] เพ่ิม DIGIPOT ใชอินพุตเปนสัญญาณ INCREASE (เพ่ิม) สงไปยังฟงกชันโพเทนชิโอ
มิเตอรแบบดิจิตัล ดังอธิบายไวในกลุมพารามิเตอร 3-9*

[56] ลด DIGIPOT ใชอินพุตเปนสัญญาณ DECREASE (ลด) สงไปยังฟงกชันโพเทนชิโอ
มิเตอรแบบดิจิตัล ดังอธิบายไวในกลุมพารามิเตอร 3-9*

[57] ลบ DIGIPOT ใชอินพุตนีเ้พ่ือ CLEAR (ลบ) คาอางโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตัล ดัง
อธิบายไวในกลุมพารามิเตอร 3-9*

[60] ตัวนับ A (ขึ้น) (ขั้วตอ 29 หรือ 33 เทานั้น) อินพุทสําหรับการนบัเพิ่มของตัวนับแบบ
SLC

[61] ตัวนับ A (ลง) (ขั้วตอ 29 หรือ 33 เทานั้น) อินพุทสําหรับการนบัลงของตัวนับแบบ
SLC

[62] รีเซ็ตตัวนับ A อินพุทสําหรับการรีเซ็ตตัวนบั A

[63] ตัวนับ B (ขึ้น) (ขั้วตอ 29 และ 33 เทานั้น) อินพุทสําหรับการนบัเพิ่มของตัวนับแบบ
SLC

[64] ตัวนับ B (ลง) (ขั้วตอ 29 และ 33 เทานั้น) อินพุทสําหรับการนบัลงของตัวนับแบบ
SLC
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[65] รีเซ็ตตัวนับ B อินพุทสําหรับการรีเซ็ตตัวนบั B

[66] โหมดการหลับ บังคับตัวแปลงความถี่เขาสูโหมดการหลับ (ดูพารามิเตอร 22-4* โหมด
การหลับ) ตอบสนองตอการเพิ่มขึ้นของสัญญาณที่ใชปอน!

[78] รีเซ็ตขอความการบํารุง
รักษาเชิงปองกัน

รีเซ็ตขอมูลท้ังหมดในพารามิเตอร 16-96 ขอความการบํารุงรักษาเชิง
ปองกัน ใหเปน 0

การตั้งคาตัวเลือกดานลางเก่ียวของกับตัวควบคุมคาสเคดท้ังหมด แผนผังการเดินสายไฟฟาและการต้ังคา
สําหรับพารามิเตอร ใหดูกลุม 25-** สําหรับรายละเอียดเพิ่มเติม

[120] การสตารทปมนํา สตารท/หยุด ปมนํา (ท่ีควบคุมโดยตัวแปลงความถี่) การสตารทจําเปน
ท่ีจะตองมีสัญญาณสตารทของระบบปอนเขากับหนึ่งในขั้วอินพุ
ทดิจิตัลเพ่ือต้ังคาเปน สตารท [8]!

[121] การสลับปมนาํ บังคับการสลับของปมนําในตัวควบคุมคาสเคด การสลับปมนําพารา
มิเตอร 25-50 จะตองต้ังคาเปน เมื่อสั่ง [2] หรือ เมื่อการสเตจหรือเมื่อ
สั่ง [3] เหตุการณการสลับพารามิเตอร 25-51 สามารถตั้งคาเปนตัว
เลือกใดๆ ไดสี่ตัวเลือก

[130 -
138]

ปม1 อินเตอรล็อก - ปม9
อินเตอรล็อก

สําหรับตัวเลือกทั้ง 9 ขางตน พารามิเตอร 25-10 ปมอินเตอรล็อก ตอง
ต้ังคาเปน ON [1] การทํางานจะขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 25-
06 ปมนาํคงที่ หากตั้งเปน ไม [0] แลว ปม1จะหมายถึงปมท่ีควบคุม
โดยรีเลย1 เปนตน หากตั้งเปน ใช [1] ปม1 หมายถึงปมท่ีควบคุมโดย
ตัวแปลงความถี่เทานั้น (ไมมีสวนท่ีเก่ียวของกับรีเลย) และปม2 เปนปม
ท่ีควบคุมโดยรีเลย1 ปม(นํา)ท่ีปรับเปลี่ยนความเร็วได ไมสามารถทํา
อินเตอรล็อกได
ดูตารางดานลาง:

การตั้งคาในพารา
มิเตอร 5-1*

การตั้งคาในพารามิเตอร 25-06
[0] ไม [1] ใช

[130] ปม1
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 1
(เมื่อไมใชปมนําเทา
นั้น)

ควบคุมดวยตัวแปลง
ความถ่ี
(ไมสามารถ
อินเตอรล็อกได)

[131] ปม2
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 2 ควบคุมโดยรีเลย 1

[132] ปม3
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 3 ควบคุมโดยรีเลย 2

[133] ปม4
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 4 ควบคุมโดยรีเลย 3

[134] ปม5
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 5 ควบคุมโดยรีเลย 4

[135] ปม6
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 6 ควบคุมโดยรีเลย 5

[136] ปม7
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 7 ควบคุมโดยรีเลย 6

[137] ปม8
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 8 ควบคุมโดยรีเลย 7

[138] ปม9
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 9 ควบคุมโดยรีเลย 8
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5-10  ขั้วตอ 18 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[8] * สตารท มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร 5-1* อิน
พุทดิจิตัลยกเวนสําหรับ อินพุทพัลส

5-11  ขั้วตอ 19 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[10] * กลับทิศทาง มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร 5-1* อิน
พุทดิจิตัลยกเวนสําหรับ อินพุทพัลส

5-12  ขั้วตอ 27 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[2] * ล่ืนไหล ผกผัน มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร 5-1* อิน
พุทดิจิตัลยกเวนสําหรับ อินพุทพัลส

5-13  ขั้วตอ 29 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[14] * Jog มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร 5-1* อินพุทดิจิตัล

5-14  ขั้วตอ 32 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร 5-1* อิน
พุทดิจิตัลยกเวนสําหรับ อินพุทพัลส

5-15  ขั้วตอ 33 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร 5-1* อินพุทดิจิตัล

5-16  ขั้วตอ X30/2 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่

ซึ่งมีตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร 5-1 อินพุทดิจิตัล
ยกเวนสําหรับอินพุทพัลส [32]

5-17  ขั้วตอ X30/3 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่
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ซึ่งมีตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร 5-1 อินพุทดิจิตัล
ยกเวนสําหรับอินพุทพัลส [32]

5-18  ขั้วตอ X30/4 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่

ซึ่งมีตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร 5-1 อินพุทดิจิตัล
ยกเวนสําหรับอินพุทพัลส [32]

2.7.4. 5-3* เอาทพทุดิจติัล

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบฟงกชันเอาทพุทสําหรับขั้วตอเอาทพุท เอาทพุทดิจิตัลแบบโซ
ลิดสเตท 2 ชุด จะเหมือนกันในขั้วตอ 27 และ 29 ต้ังฟงกชันการทํางาน I/O สําหรับขั้วตอ 27 ในพารา
มิเตอร 5-01 โหมดขั้วตอ 27 และตั้งการทํางาน I/O สําหรับขั้วตอ 29 ใน พารามิเตอร 5-02 โหมดขั้วตอ 29
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

เอาทพุทดิจิตัลสามารถตั้งโปรแกรมดวยฟงกชันเหลานี้:

[0] ไมใชงาน คาตั้งมาตรฐานจากโรงงานสําหรับเอาทพุทดิจิตัลและเอาทพุทรี
เลยท้ังหมด

[1] การควบคุมพรอม บอรดควบคุมไดรับแรงดันแหลงจายไฟ

[2] ชุดขับพรอม ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทํางาน และจายสัญญาณแหลงจาย
ไฟบนบอรดควบคุม

[3] ชุดขับพรอม/คุมไกล ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทํางาน และอยูในโหมดเปดอัตโนมัติ

[4] พักคอย/ไมมีคําเตือน ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทํางาน ไมมีการใหคําสั่งสตารทหรือ
หยุด (สตารท/ยกเลิกการใช) ไมมีคําเตือน

[5] ทํางาน มอเตอรกําลังทํางาน

[6] ทํางาน/ไมเตือน ความเร็วเอาทพุทสูงกวาความเร็วที่ต้ังไวในพารามิเตอร 1-81 ความเร็ว
ตํ่าสุดสําหรับฟงกชันขณะหยุด [RPM] มอเตอรกําลังทํางานและไมมีคํา
เตือน

[8] ทํางานดวยคาอางอิง/
ไมเตือน

มอเตอรทํางานที่ความเร็วอางอิง

[9] สัญญาณเตือน สัญญาณเตือนเปดใชเอาทพุท ไมมีคําเตือน

[10] สัญญาณเตือนหรือการ
เตือน

สัญญาณเตือนหรือการเตือนเปดใชเอาทพุท

[11] ท่ีขีดจํากัดแรงบิด เกินขีดจํากัดแรงบิดท่ีตั้งไวในพารามิเตอร 4-16 หรือพารามิเตอร 1-17

[12] นอกชวงกระแส กระแสมอเตอรออกนอกชวงที่ต้ังไวในพารามิเตอร 4-18

[13] ตํ่ากวากระแสดานต่ํา กระแสมอเตอรตํ่ากวาคาที่ต้ังไวในพารามิเตอร 4-50

[14] สูงกวากระแสดานสูง กระแสมอเตอรสูงกวาคาที่ต้ังไวในพารามิเตอร 4-51

[15] นอกชวงความเร็ว ความเร็วเอาทพุทอยูนอกชวงความเร็วที่ต้ังในพารามิเตอร 4-52 และ
4-53

[16] ตํ่ากวาความเร็วต่ํา ความเร็วเอาทพุทต่ํากวาการตั้งคาในพารามิเตอร 4-52
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[17] สูงกวาความเร็วสูง ความเร็วเอาทพุทสูงกวาการตั้งคาในพารามิเตอร 4-53

[18] นอกชวงปอนกลับ การปอนกลับอยูนอกชวงท่ีต้ังในพารามิเตอร 4-56 และ 4-57

[19] ตํ่ากวาคาปอนกลับต่ํา คาปอนกลับต่ํากวาขีดจํากัดท่ีต้ังในพารามิเตอร 4-56  คําเตือนการปอน
กลับต่ํา

[20] สูงกวาคาปอนกลับสูง คาปอนกลับสูงกวาขีดจํากัดท่ีต้ังในพารามิเตอร 4-57 คําเตือนคาปอน
กลับสูง

[21] การเตือนความรอน การเตือนความรอนถูกเปดเม่ืออุณหภูมิเกินขีดจํากัดในมอเตอร ตัว
แปลงความถี่ ตัวตานทานเบรค หรือเทอรมิสเตอร

[25] กลับทิศทาง กลับทิศทาง ตรรกะ ‘ 1’ = เปดใชรีเลย 24 V DC เมื่อมอเตอรหมุนตาม
เข็มนาฬิกา ตรรกะ ’0’ = รีเลยไมทํางาน ไมมีสัญญาณ เม่ือมอเตอรมี
การหมุน ทวนเข็มนาฬิกา

[26] บัสถูกตอง การสื่อสารเปดใชอยู (ไมมีหมดเวลา) ผานพอรตการสื่อสารแบบ
อนกุรม

[27] ขีดจํากัดแรงบิดและ
หยุด

ใชในการหยุดแบบลื่นไหลและในสภาวะที่จํากัดแรงบิด หากตัวแปลง
ความถ่ีไดรับสัญญาณหยุด และอยูท่ีขดีจํากัดแรงบิด สัญญาณจะมี
ตรรกะเปน ‘0’

[28] เบรคไมมีการเตือน เบรคทํางานอยู และไมมีคําเตือน

[29] เบรคพรอมไมฟอลต เบรคพรอมสําหรับการทํางาน และไมมีฟอลต

[30] เบรกผิดปกติ (IGBT) เอาทพุทคือ ตรรกะ "1" เมื่อเบรค IGBT ลัดวงจร ใชการทํางานนี้เพ่ือ
ปองกันตัวแปลงความถี่ ในกรณีท่ีมีฟอลตเกิดขึ้นบนโมดูลเบรค
ใชเอาทพุท/รีเลยเพ่ือตัดแรงดันหลักจากตวัแปลงความถี่

[35] อินเตอรล็อกภายนอก การทํางานของอินเตอรล็อกภายนอกไดถูกสั่งผานทางอินพุทดิจิตัล

[40] นอกชวงคาอางอิง

[41] ตํ่ากวาคาอางอิงต่ํา

[42] สูงกวาคาอางอิงสูง

[45] บัสควบคุม

[46] บัสควบคุม 1 เม่ือหมด
เวลา

[47] บัสควบคุม 0 เม่ือหมด
เวลา

[55] เอาทพุทพัลส

[60] ตัวเปรียบเทียบ 0 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทียบ 0 ถูกประเมนิวาเปน
TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[61] ตัวเปรียบเทียบ 1 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทียบ 2 ถูกประเมินวาเปน
TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[62] ตัวเปรียบเทียบ 2 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทียบ 2 ถูกประเมินวาเปน
TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[63] ตัวเปรียบเทียบ 3 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทียบ 3 ถูกประเมินวาเปน
TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[64] ตัวเปรียบเทียบ 4 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทียบ 4 ถูกประเมินวาเปน
TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[65] ตัวเปรียบเทียบ 5 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทียบ 4 ถูกประเมินวาเปน
TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา
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[70] กฎตรรกะ 0 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* หากกฎตรรกะ 0 ถูกประเมินวาเปน TRUE
เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[71] กฎตรรกะ 1 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* หากกฎตรรกะ 1 ถูกประเมินวาเปน TRUE
เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[72] กฎตรรกะ 2 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* หากกฎตรรกะ 2 ถูกประเมินวาเปน TRUE
เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[73] กฎตรรกะ 3 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* หากกฎตรรกะ 3 ถูกประเมินวาเปน TRUE
เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[74] กฎตรรกะ 4 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* หากกฎตรรกะ 4 ถูกประเมินวาเปน TRUE
เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[75] กฎตรรกะ 5 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* หากกฎตรรกะ 5 ถูกประเมินวาเปน TRUE
เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[80] SL เอาทพุทดิจิตัล A ดูพารามิเตอร 13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL  อินพุทจะขึ้นสูงเมื่อ
ใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART LOGIC [38] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A
เปนสูงถูกดําเนินการ อินพุทจะต่ําเมื่อใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART
LOGIC [32] “ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า” ถูกดําเนนิการ

[81] SL เอาทพุทดิจิตัล B ดูพารามิเตอร 13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL  อินพุทจะขึ้นสูงเมื่อ
ใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART LOGIC [39] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A
เปนสูงถูกดําเนินการการ อินพุทจะลงต่ําเม่ือใดก็ตามท่ีการดําเนนิการ
SMART LOGIC [33] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า ถูกดําเนินการการ

[82] SL เอาทพุทดิจิตัล C ดูพารามิเตอร 13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL  อินพุทจะขึ้นสูงเมื่อ
ใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART LOGIC [40] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A
เปนสูงถูกดําเนินการ อินพุทจะลงต่ําเม่ือใดก็ตามท่ีการดําเนนิการ
SMART LOGIC [34] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า ถูกดําเนินการ

[83] SL เอาทพุทดิจิตัล D ดูพารามิเตอร 13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL  อินพุทจะขึ้นสูงเมื่อ
ใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART LOGIC [41] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A
เปนสูงถูกดําเนินการ อินพุทจะลงต่ําเม่ือใดก็ตามท่ีการดําเนนิการ
SMART LOGIC [35] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า ถูกดําเนินการ

[84] SL เอาทพุทดิจิตัล E ดูพารามิเตอร 13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL  อินพุทจะขึ้นสูงเมื่อ
ใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART LOGIC [42] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A
เปนสูงถูกดําเนินการ อินพุทจะลงต่ําเม่ือใดก็ตามท่ีการดําเนนิการ
SMART LOGIC [36] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า ถูกดําเนินการ

[85] SL เอาทพุทดิจิตัล F ดูพารามิเตอร 13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL  อินพุทจะขึ้นสูงเมื่อ
ใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART LOGIC [43] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A
เปนสูงถูกดําเนินการ อินพุทจะลงต่ําเม่ือใดก็ตามท่ีการดําเนนิการ
SMART LOGIC [37] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า ถูกดําเนินการ

[160] ไมมีสัญญาณเตือน เอาทพุทจะมีคาเปนสูงเมื่อไมมีสัญญาณเตือน

[161] ทํางานกลับทิศทาง เอาทพุทมีคาสูงเมื่อตัวแปลงความถี่ทํางานทวนเข็มนาฬิกา (ผลทาง
ตรรกะเกิดจากผลคูณของบิตสถานะ ‘ทํางาน’ และ ‘กลับทิศทาง’)

[165] ใชคาอางอิงเครื่อง เอาทพุทจะสูง เมื่อพารามิเตอร 3-13 จุดอางอิง = [2] หนาเคร่ือง หรือ
เมื่อพารามิเตอร 3-13 จุดอางอิง = [0]  เชื่อมโยงอัตโนมัติ/ดวยตัว
เอง ในขณะเดียวกันกับที่ LCP อยูในโหมดเปดดวยมือ

[166] ใชคาอางอิงไกล เอาทพุทจะมีคาเปนสูงหากพารามิเตอร 3-13 จุดท่ีใชอางอิง= [1]
ระยะไกล หรือ เชื่อมโยงอัตโนมัติ/ดวยมือ [0] ในขณะที่ LCP อยูใน
โหมด [AUTO ON]
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[167] คําสั่งสตารททํางาน เอาทพุทจะมีคาเปนสูงเมื่อใดก็ตามที่มีคําสั่งสตารททํางานอยู (เชน
ผานการเชื่อมตอบัสผานอินพุทดิจิตัล หรือ [HAND ON] หรือ [AUTO
ON] และไมใชงานของคําสั่งหยุดหรือสตารท

[168] โหมดขับดวยตัวเอง เอาทพุทมีคาสูงเม่ือตัวแปลงความถี่อยูในโหมดขับดวยมือ (หลอดไฟ
LED จะติดดานบน [HAND ON]

[169] โหมดขับอัตโนมัติ เอาทพุทมีคาสูงเมื่อตัวแปลงความถี่อยูในโหมดขับอัตโนมัติ (หลอด
ไฟ LED จะติดดานบน [AUTO ON]

[180] ฟอลตนาฬิกา การทํางานของนาฬิกาจะรีเซ็ตกลับไปที่คามาตรฐาน (2000-01-01)
เนือ่งจากความลมเหลวของแหลงจายไฟ

[181] การบํารุงรักษาเชิง
ปองกัน

มีเหตุการณหนึ่งเหตุการณหรือมากกวาของเหตุการณการบํารุงรักษา
เชิงปองกันที่โปรแกรมในพารามิเตอร 23-10 รายการที่บํารุงรักษาเชิง
ปองกัน ไดผานเลยเวลาสําหรับการดําเนินการที่กําหนดในพารามิเตอร
23-11 การดําเนนิการบํารุงรักษา

[190] ไมมีการไหล สภาวะที่ไมมีการไหล หรือสภาวะที่ความเร็วต่ําสุดถูกตรวจพบเมื่อเปด
ใช การตรวจจับความเร็วต่ําสุด พารามิเตอร 22-21 และ/หรือ การตรวจ
จับการไมไหลพารามิเตอร 22-22

[191] ปมแหง สภาวะปมแหงถูกตรวจพบ การทํางานนี้ตองเปดใชในพารามิเตอร 22-
26 การทํางานแบบปมแหง

[193] โหมดการหลับ ตัวแปลงความถี่/ระบบ ไดเปล่ียนเขาสูโหมดการหลับ ดูท่ี โหมดการ
หลับพารามิเตอร 22-4*

[194] สายพานขาด สภาวะสายพานขาดถูกตรวจพบ การทํางานนี้ตองเปดใชในพารา
มิเตอร 22-60 การตรวจจับสายพานขาด

[195] การควบคุมวาลวบาย
พาส

การควบคุมวาลวบายพาส (เอาทพุทดิจิตัล/รีเลยในตัวแปลงความถี่)
ใชสําหรับระบบเครื่องอัดอากาศเพื่อปลดโหลดเคร่ืองอัดอากาศ
ระหวางที่เร่ิมทํางานโดยการใชวาลวบายพาส หลังจากที่มีคําสั่งสตารท
วาลวบายพาสจะเปดจนกวาตัวแปลงความถี่จะถึง ขีดจํากัดตํ่าของ
ความเร็วมอเตอรพารามิเตอร 4 -11) หลังจากถึงขีดจํากัดแลววาลว
บายพาสจะปด และปลอยใหเคร่ืองอัดอากาศทํางานตามปกติ ขั้นตอน
นี้จะไมทํางานซ้ําอีกคร้ังกอนมีคําสั่งสตารทใหม และความเร็วของตัว
แปลงความถี่จะเปนศูนยระหวางการรับสัญญาณสตารท หนวงเวลา
สตารทพารามิเตอร 1-71 สามารถใชเพ่ือท่ีจะหนวงเวลาสตารท
มอเตอร หลักการควบคุมวาลวบายพาส:

[196] โหมดเพลิงไหม ตัวแปลงความถี่จะทํางานในโหมดเพลิงไหม ดู 24-0* โหมดเพลิงไหม
<
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[197] โหมดเพลิงไหมเคยทํา
งาน

ตัวแปลงความถี่เคยทํางานในโหมดเพลิงไหม แตเปล่ียนมาทํางานใน
โหมดปกติแลว

[198] การบายพาสชุดขับ เพื่อใชเปนสัญญาณสําหรับเปดการบายพาสเครื่องกลไฟฟาภายนอก
เพ่ือการสลับมอเตอรใหตอตรง ดู 24-1* การบายพาสชุดขับ<

หากเปดใชฟงกชันการบายพาสชุดขับ ตัวแปลงความถี่
จะไมไดรับการรับรองวามีความปลอดภัยอีกตอไป
(สําหรับการใชการหยุดแบบปลอดภัยในรุนที่ติดตั้งมา
ดวย)

การตั้งคาตัวเลือกดานลางเก่ียวของกับตัวควบคุมคาสเคดท้ังหมด
แผนผังการเดินสายไฟฟาและการตั้งคาสําหรับพารามิเตอร ใหดูกลุม 25-** สําหรับรายละเอียดเพ่ิมเติม

[200] เต็มพิกัด ปมทุกตัวทํางานท่ีความเร็วเต็มพิกัด

[201] ปม1 ทํางาน ปมหนึ่งตัวหรือมากกวาที่ควบคุมโดยตัวควบคุมจะทํางาน การทํางาน
จะขึ้นอยูกับการตั้งคาใน ปมนาํคงที่พารามิเตอร 25-06 หากตั้งเปน ไม
[0] ปม 1 จะหมายถึงปมท่ีควบคุมโดยรีเลย1 เปนตน หากตั้งเปน ใช
[1] ปม 1 จะหมายถึงปมท่ี ควบคุมโดยตัวแปลงความถี่เทานัน้ (ไมมี
สวนที่เก่ียวของกับรีเลย) และปม 2 เปนปมท่ีควบคุมโดยรีเลย1 ดูตา
รางดานลาง:

[202] ปม2 ทํางาน ดู [201]

[203] ปม3 ทํางาน ดู [201]

การตั้งคาในพารามิเตอร 5-3* การตั้งคาในพารามิเตอร 25-06
[0] ไม [1] ใช

[200] ปม 1 ทํางาน ควบคุมโดยรีเลย 1 ควบคุมดวยตัวแปลงความถี่
[201] ปม 2 ทํางาน ควบคุมโดยรีเลย 2 ควบคุมโดยรีเลย 1
[203] ปม 3 ทํางาน ควบคุมโดยรีเลย 3 ควบคุมโดยรีเลย 2

5-30  ขั้วตอ 27 เอาทพุทดิจิตัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน ตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร 5-3* เอาทพุทดิจิตัล

5-31  ขั้วตอ 29 เอาทพุทดิจิตัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน ตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร 5-3* เอาทพุทดิจิตัล

5-32  ขั้วตอ X30/6 เอาทพุทดิจิตัล (MCB 101)

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่
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5-33  ขั้วตอ X30/7 เอาทพุทดิจิตัล (MCB 101)

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่

2.7.5. 5-4* รีเลย

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบจังหวะเวลาและฟงกชันเอาทพุทของรีเลย

5-40  การทํางานของรีเลย

อารเรย [8] (รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1], รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7], รีเลย 9 [8])

[0] ไมใชงาน

[1] ชุดควบคุมพรอม

[2] ชุดขับพรอม

[3] ชุดขับพรอม/ระยะไกล

[4] พักคอย/ไมเตือน

[5] * ทํางาน

[6] ทํางาน/ไมเตือน

[8] ทํางานดวยคาอางอิง/
ไมเตือน

[9] สัญญาณเตือน

[10] สัญญาณเตือนหรือการ
เตือน

[11] ท่ีขีดจํากัดแรงบิด

[12] นอกชวงกระแส

[13] ตํ่ากวาคากระแสต่ํา

[14] สูงกวาคากระแสสูง

[15] นอกชวงความเร็ว

[16] ตํ่ากวาคาความเร็วต่ํา

[17] สูงกวาคาความเร็วสูง

[18] นอกชวงคาปอน กลับ

[19] ตํ่ากวาคาปอนกลับต่ํา

[20] สูงกวาคาปอนกลับสูง

[21] การเตือนความรอน

[25] กลับทิศทาง

[26] บัสถูกตอง

[27] ขีดจํากัดแรงบิดและการ
หยุด

[28] เบรคไมมีการเตือน

[29] เบรคพรอมไมฟอลต

[30] เบรคผิดปกติ (IGBT)

[35] อินเตอรล็อกภายนอก

[36] คําสั่งควบคุม บิต11
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[37] คําสั่งควบคุม บิต12

[40] นอกชวงคาอางอิง

[41] ตํ่ากวาคาอางอิงตํ่า

[42] สูงกวาคาอางอิงสูง

[45] บัสควบคุม

[46] บัสควบคุม 1 เมื่อหมด
เวลา

[47] บัสควบคุม 0 เมื่อหมด
เวลา

[60] ตัวเปรียบเทียบ 0

[61] ตัวเปรียบเทียบ 1

[62] ตัวเปรียบเทียบ 2

[63] ตัวเปรียบเทียบ 3

[64] ตัวเปรียบเทียบ 4

[65] ตัวเปรียบเทียบ 5

[70] กฎตรรกะ 0

[71] กฎตรรกะ 1

[72] กฎตรรกะ 2

[73] กฎตรรกะ 3

[74] กฎตรรกะ 4

[75] กฎตรรกะ 5

[80] SL เอาทพุทดิจิตัล A

[81] SL เอาทพุทดิจิตัล B

[82] SL เอาทพุทดิจิตัล C

[83] SL เอาทพุทดิจิตัล D

[84] SL เอาทพุทดิจิตัล E

[85] SL เอาทพุทดิจิตัล F

[160] ไมมีสัญญาณเตือน

[161] ทํางานกลับทิศทาง

[165] ใชคาอางอิงเครื่อง

[166] ใชคาอางอิงไกล

[167] คําสั่งสตารท ทํางาน

[168] โหมดขับดวยมือ

[169] โหมดอัตโนมัติ

[180] ฟอลตนาฬิกา

[181] การบํารุงรักษา เชิง
ปองกัน

[190] ไมมีการไหล

[191] ปมแหง

[192] สิ้นสุดของเสนโคง

[193] โหมดการหลับ

[194] สายพานขาด

[195] การควบคุมวาลวบาย
พาส

[211] ปมคาสเคด 1

[212] ปมคาสเคด 2
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[213] ปมคาสเคด 3

[220] โหมดไฟทํางาน

[221] โหมดไฟแบบลื่นไหล

[222] โหมดไฟเคยทํางาน

[223] สัญญาณเตือน ตัด
ล็อกการทํางาน

[224] โหมดบายพาสทํางาน เลือกตัวเลือกเพื่อระบุการทํางานของรีเลย
การเลือกรีเลยเชิงกลแตละตัวทําไดในพารามิเตอรอารเรย

5-41  หนวงเวลาเปดของรีเลย

อารเรย [8] (รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1], รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7], รีเลย 9 [8])

0.01 S* [0.01 – 600.00 S ] ปอนการหนวงเวลาของเวลาตัดเขารีเลย เลือกรีเลยหนึ่งตัวจากรี
เลยเชิงกลท่ีมีอยู และ MCO 105 ในฟงกชันอารเรย ดูท่ีพารามิเตอร
5-40

5-42  หนวงเวลาปดของรีเลย

อารเรย [8] (รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1], รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7], รีเลย 9 [8])

0.01 s* [0.01 - 600.00 s] ปอนการหนวงเวลาของเวลาตัดรีเลย เลือกรีเลยหนึง่ตัวจากรีเลยเชิง
กลท่ีมีอยู และ MCO 105 ในฟงกชันอารเรย ดูท่ีพารามิเตอร 5-40

ถาเงือ่นไข Event ท่ีเลือกเปลี่ยนกอนการหมดเวลาการเปด หรือ ปด
ของตัวตั้งเวลารีเลย เอาทพุทรีเลยจะไมไดรับผล
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2.7.6. 5-5* อินพทุพลัส

พารามิเตอรอินพุทแบบพัลสจะใชเพ่ือระบุกรอบที่เหมาะสําหรับสวนคาอางอิงอิมพัลส โดยการกําหนดรูปแบบ
การสเกลและการตั้งคาฟลเตอรสําหรับอินพุทพัลส ขั้วตออินพุท 29 หรือ 33 ทําหนาที่เปนอินพุทคาอางอิง
ความถี่ ต้ังคาขั้วตอ 29 (พารามิเตอร 5-13) หรือขั้วตอ 33 (พารามิเตอร 5-15) ไปที่ อินพุทแบบพัลส [32]
ถาขั้วตอ 29 ถูกใชเปนอินพุท ใหต้ัง พารามิเตอร 5-02 เปน อินพุท [0]

5-50  ขั้วตอ 29 ความถี่ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

100Hz* [0- 110000 Hz] ปอนขีดจํากัดความถี่ตํ่าที่ตรงกับความเร็วมอเตอรตํ่า (เชน คาอางอิง
ตํ่า) ในพารามิเตอร 5-52 โปรดดูแผนภาพในสวนนี้

5-51  ขั้วตอ 29 ความถี่สูง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[100Hz]
*

0- 110000 Hz ปอนขีดจํากัดความถี่สูงท่ีตรงกับความเร็วมอเตอรสูง (เชน คาอางอิง
สูง) ในพารามิเตอร 5-53

5-52  ขั้วตอ 29 คาอางอิง/คาปอนกลับ คา

พิสัย: หนาที่:

0.000 * [-999999.999 -
999999.999]

ปอนขีดจํากัดคาอางอิงตํ่าสําหรับความเร็วเพลามอเตอร [RPM] คานี้ยัง
เปนคาปอนกลับต่ําสุดดวย ดูเพ่ิมเติมท่ีพารามิเตอร 5-57

5-53  ขั้วตอ 29 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
*

[พารามิเตอร 5-52 -
1000000.000]

ปอนคาอางอิงสูง [RPM] สําหรับความเร็วเพลาของมอเตอร และคา
ปอนกลับสูง ดูเพ่ิมเติมท่ี พารามิเตอร 5-58

5-54  คาคงที่เวลาตัวกรองพัลส #29

พิสัย: หนาที่:

100 ms* [1 - 1000 ms] ปอนคาคงที่เวลาวงจรตัวกรองพัลส ตัวกรองพัลสลดทอนการออส
ซิลเลตในสัญญาณปอนกลับ ซึ่งเปนประโยชนหากมีการรบกวนระดับ
สูงในระบบ คาคงที่ระดับสูงจะมีผลใหการลดทอนดีขึ้น แตก็จะเพ่ิมการ
หนวงเวลาผานตัวกรองดวย
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
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5-55  ขั้วตอ 33 ความถี่ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

100Hz* [0- 110000 Hz] ปอนความถี่ตํ่าที่ตรงกับความเร็วมอเตอรตํ่า (เชน คาอางอิงต่ํา) ใน
พารามิเตอร 5-57 โปรดดูแผนภาพในสวนนี้

5-56  ขั้วตอ 33 ความถี่สูง

พิสัย: หนาที่:

100Hz* [0- 110000 Hz] ปอนความถี่สูงท่ีตรงกับความเร็วมอเตอรสูง (เชน คาอางอิงสูง) ใน
พารามิเตอร 5-58

5-57  ขั้วตอ 33 คาอางอิง/คาปอนกลับ ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.000 * [-100000.000 – พารา
มิเตอร 5-58]

ปอนคาอางอิงตํ่า [RPM] สําหรับความเร็วเพลามอเตอร ซึ่งจะเปนคา
ปอนกลับต่ําเชนกัน ดูเพ่ิมเติมท่ีพารามิเตอร 5-52

5-58  ขั้วตอ 33 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
*

[พารามิเตอร 5-57 -
100000.000]

ปอนคาอางอิงสูง [RPM] สําหรับความเร็วเพลามอเตอร ดูเพ่ิมเติมท่ี
พารามิเตอร 5-53 ขั้ว 29 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

5-59  คาคงที่เวลาตัวกรองพัลส #33

พิสัย: หนาที่:

100 ms [1 - 1000 ms] ปอนคาคงที่เวลาวงจรตัวกรองพัลส ตัวกรองผานต่ําจะลดอิทธิพลและ
ลดทอนการออสซิลเลตของสัญญาณปอนกลับจากสวนควบคุม
ซึ่งจะมีประโยชน เชน ในกรณีท่ีมีสัญญาณรบกวนจํานวนมากเกิดขึ้นใน
ระบบ พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํา
งาน

2.7.7. 5-6* เอาทพุทพลัส 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการสเกลและฟงกชันเอาทพุทของเอาทพุทพัลส เอาทพุทพัลสถูก
กําหนดใหกับขั้วตอ 27 หรือ 29 เลือกขั้วตอ 27 เอาทพุทในพารามิเตอร 5-01 และขั้วตอ 29 เอาทพุทในพารา
มิเตอร 5-02
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ตัวเลือกสําหรับตัวแปรเอาทพุทที่อานได:

[0] * ไมใชงาน

[45] บัสควบคุม

[48] ควบคุมบัส, หมดเวลา

[100] ความถี่เอาทพุท

[101] คาอางอิง

[102] คาปอนกลับ

[103] กระแสมอเตอร

[104] แรงบิดตามขีดจํากัด

[105] แรงบิดตามพิกัด

[106] กําลัง

[107] ความเร็ว

[108] แรงบิด

[113] สวนขยาย วงรอบปด

[114] สวนขยาย วงรอบปด

[115] สวนขยาย วงรอบปด

5-60  ขั้วตอ 27 ตัวแปรเอาทพุทพัลส

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน ตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร 5-6* เอาทพุทพัลส

เลือกตัวแปรการทํางานที่กําหนดใหกับคาที่อานของขั้วตอ 27
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

5-62  ความถี่สูงสุดเอาทพุทพัลส #27

พิสัย: หนาที่:

5000Hz
*

[0- 32000 Hz] กําหนดความถี่สูงสุดสําหรับขั้วตอ 27 ตามตัวแปรเอาทพุทท่ีเลือกใน
พารามิเตอร 5-60
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
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5-63  ขั้วตอ 29 ตัวแปรเอาทพุทพัลส

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน เลือกตัวแปรเพื่อดูบนหนาจอของขั้วตอ 29
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

5-65  ความถี่สูงสุดเอาทพุทพัลส #29

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[5000H
z] *

0- 32000 Hz กําหนดความถี่สูงสุดสําหรับขั้วตอ 29 ตามตัวแปรเอาทพุทที่กําหนดใน
พารามิเตอร 5-63
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

5-66  ขั้วตอ X30/6 ตัวแปรเอาทพุทพัลส

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน เลือกตัวแปรสําหรับคาท่ีอานไดท่ีเลือกบนขั้วตอ X30/6 พารามิเตอรนี้
ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่

5-68  ความถี่สูงสุดเอาทพุทพัลส #X30/6

พิสัย: หนาที่:

5000Hz
*

[0- 32000 Hz] ต้ังความถี่สูงสุดบนขั้วตอ X30/6 ตามตัวแปรเอาทพุทในพารามิเตอร 5-
66 พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะท่ีมอเตอรกําลังทํางาน
พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่

2.7.8. 5-9* บสัควบคุม 

พารามิเตอรกลุมนี้เลือกเอาทพุทดิจิตัลและรีเลยผานทางการตั้งคาฟลดบัส

5-90  บัสควบคุมดิจิตัลและรีเลย

พิสัย: หนาที่:

[0 – FFFFFFFF] พารามิเตอรนี้จะคางสถานะของเอาทพุทดิจิตัลและรีเลยท่ีควบคุมโดย
บัส
ตรรกะ '1' บงชี้วาเอาทพุทสูงหรือทํางาน
ตรรกะ '0' บงชี้วาเอาทพุทต่ําหรือไมทํางาน
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บิต 0 CC เอาทพุทดิจิตัลขั้วตอ 27
บิต 1 CC เอาทพุทดิจิตัลขั้วตอ 29
บิต 2 GPIO เอาทพุทดิจิตัลขัว้ตอ X 30/6
บิต 3 GPIO เอาทพุทดิจิตัลขัว้ตอ X 30/7
บิต 4 CC รีเลย 1 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 5 CC รีเลย 2 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 6 อุปกรณเสริม B รีเลย 1 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 7 อุปกรณเสริม B รีเลย 2 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 8 อุปกรณเสริม B รีเลย 3 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 9-15 สํารองสําหรับขัว้ตอในอนาคต
บิต 16 อุปกรณเสริม C รีเลย 1 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 17 อุปกรณเสริม C รีเลย 2 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 18 อุปกรณเสริม C รีเลย 3 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 19 อุปกรณเสริม C รีเลย 4 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 20 อุปกรณเสริม C รีเลย 5 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 21 อุปกรณเสริม C รีเลย 6 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 22 อุปกรณเสริม C รีเลย 7 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 23 อุปกรณเสริม C รีเลย 8 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 24-31 สํารองสําหรับขัว้ตอในอนาคต

5-93  เอาทพุทพัลส #27 บัสควบคุม

พิสัย: หนาที่:

160 %* [1 - 1000 %] มีความถี่ท่ีจะปอนใหกับเอาทพุทดิจิตัล ขั้วตอ 27 เมื่อไดกําหนดรูป
แบบเปน [บัสควบคุม]

5-94  เอาทพุทพัลส #27 คาหมดเวลาตั้งลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0 %* [0 - 100 %] มีความถี่ท่ีจะปอนใหกับเอาทพุทดิจิตัล ขั้วตอ 27 เมื่อไดกําหนดรูป
แบบเปน [บัสควบคุมหมดเวลา] และตรวจพบการหมดเวลา

5-95  เอาทพุทพัลส #29 บัสควบคุม

พิสัย: หนาที่:

0 %* [1 - 100 %] มีความถี่ท่ีจะปอนใหกับเอาทพุทดิจิตัล ขั้วตอ 29 เมื่อไดกําหนดรูป
แบบเปน [บัสควบคุม]

5-96  เอาทพุทพัลส #29 คาหมดเวลาตั้งลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0 %* [1 - 100 %] มีความถี่ท่ีจะปอนใหกับเอาทพุทดิจิตัล ขั้วตอ 29 เมื่อไดกําหนดรูป
แบบเปน [บัสควบคุมหมดเวลา] และตรวจพบการหมดเวลา

5-97  เอาทพุทพัลส #X30/6 บัสควบคุม

พิสัย: หนาที่:

0 %* [1 - 100 %] มีความถี่ท่ีจะปอนใหกับเอาทพุทดิจิตัล ขั้วตอ 27 เมื่อไดกําหนดรูป
แบบเปน [บัสควบคุม
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5-98  เอาทพุทพัลส #X30/6 คาหมดเวลาตั้งลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0 %* [1 - 100 %] มีความถี่ท่ีจะปอนใหกับเอาทพุทดิจิตัล ขั้วตอ 6 เมื่อไดกําหนดรูปแบบ
เปน [บัสควบคุมหมดเวลา] และตรวจพบการหมดเวลา
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2.8. เมนูหลัก กลุม 6 อินพุท/เอาทพุทอนาล็อก

2.8.1. 6-** อินพุท/เอาทพุทอนาลอ็ก

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดคาอินพุทและเอาทพุทอนาล็อก

2.8.2. 6-0* โหมด I/O อนาล็อก

กลุมพารามิเตอรสําหรับการตั้งคากําหนดรูปแบบ I/O อนาล็อก
ตัวแปลงความถี่ติดต้ังมาพรอมกับ 2 อินพุทอนาล็อก: ขั้วตอ 53 และ 54 อินพุทอนาล็อก สามารถกําหนดได
อิสระอาจจะเปนอินพุทแรงดัน (0 V - 10 V) หรืออินพุทกระแส (0/4 - 20 mA)

โนตสําหรับผูอาน
เทอรมิสเตอรสามารถเชื่อมตอไดท้ังอินพุทอนาล็อกหรือดิจิตัล

6-00  คาเวลาการหมดเวลาเมือ่แรงดันต่ําเกินไป

พิสัย: หนาที่:

10s* [1 - 99 s] ปอนชวงคาเวลาการหมดเวลาเมื่อแรงดันต่ําเกินไป คาเวลาของการ
หมดเวลาเมื่อแรงดันต่ําเกินไป ทํางานสําหรับอินพุทอนาล็อก เชน ขั้ว
ตอ 53 หรือขั้วตอ 54 ถูกจัดสรรใหกับกระแสและใชเปนแหลงคาอางอิง
หรือแหลงปอนกลับ หากคาสัญญาณอางอิงท่ีเก่ียวของกับอินพุทกระ
แสที่เลือก มีระดับต่ํากวา 50% ของคาท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-10, พารา
มิเตอร 6-12, พารามเิตอร 6-20 หรือพารามิเตอร 6-22 สําหรับชวงเวลา
ท่ีนานกวาเวลาท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-00 แลวฟงกชันที่เลือกในพารา
มิเตอร 6-01 จะทํางาน

6-01  ฟงกชนัหมดเวลาเมือ่แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกฟงกชันหมดเวลา ฟงกชันที่ต้ังในพารามิเตอร 6-01 จะทํางานเมื่อ
สัญญาณอินพุทที่ขั้วตอ 53 หรือ 54 มีคาต่ํากวา 50% ของคาในพารา
มิเตอร 6-10, พารามิเตอร 6-12, พารามิเตอร 6-20 หรือพารามิเตอร 6-
22 สําหรับชวงเวลาที่ระบุไวในพารามิเตอร 6-00 ถาการหมดเวลาเกิด
ขึ้นหลายตัวพรอมกัน ตัวแปลงความถี่จะจัดลําดับความสําคัญฟงกชัน
การหมดเวลาดังตอไปนี้:

1. พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลาเมื่อแรงดันต่ําเกินไป

2. พารามิเตอร 8-04 ฟงกชันหมดเวลาคําสั่งควบคุม

ความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ สามารถเปน:
• [1] ล็อกคางที่คาปจจุบัน

• [2] ทําการลบลางไปยังการหยุด

• [3] ทําการลบลางไปยังความเร็ว Jog

• [4] ทําการลบลางไปยังความเร็วสูงสุด

• [5] ทําการลบลางไปยังการหยุดโดยมีการตัดการทํางานตาม
มา

ถาคุณเลือกชุดคําสั่ง 1-4 พารามิเตอร 0-10 ชุดคําสั่งใชงาน ตองต้ังคา
ไปที่ ชุดคําสั่งหลายชุด  [9]

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

[0] * ปด

[1] การคางคาเอาทพุท

[2] หยุด

[3] การ Jog

[4] ความเร็วสูงสุด

[5] หยุดและตัดการทํางาน

6-02  ฟงกชนัการหมดเวลาเมื่อแรงดันต่ําเกินไปในโหมดไฟ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

การทํางานท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-01 จะทํางานถาสัญญาณอินพุทบ
นอินพุทอนาล็อกตํ่ากวา 50% ของคาในพารามิเตอร "ขั้วตอ xx
กระแส/แรงดันต่ํา" สําหรับชวงระยะเวลาที่ระบุในพารามิเตอร 6-00

[0] ปด

[1] การคางคาเอาทพุท

[2] หยุด

[3] การ Jog

[4] ความเร็วสูงสุด

2.8.3. 6-1* อินพุทอนาลอ็ก 1

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการสเกลและการจํากัดคา สําหรับอินพุทอนาล็อก 1 (ขั้วตอ 53).

6-10  ขั้วตอ 53 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.07V* [0.00 - พารามิเตอร
6-11]

ปอนคาแรงดันต่ํา คาตามขั้นของอินพุทอนาล็อกควรสอดคลองกับคา
อางอิง/คาปอนกลับต่ําสุด ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-14

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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6-11  ขั้วตอ 53 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0V* [พารามิเตอร 6-10 ถึง
10.0 V]

ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนีค้วรสอดคลองกับคา
อางอิง/คาการปอนกลับสูงสุด ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-15

6-12  ขั้วตอ 53 กระแสตํ่า

พิสัย: หนาที่:

4 mA* [0.0 ถึง พารามิเตอร
6-13 mA]

ปอนคากระแสต่ํา สัญญาณคาอางอิงนีค้วรตรงกับคาอางอิง/คาปอน
กลับต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-14 คาตองเซ็ตให >2 mA เพ่ือท่ีจะใช
งานฟงกชันหมดเวลาเมื่อแรงดันอางอิงตํ่ากวาที่กําหนดในพารามิเตอร
6-01

6-13  ขั้วตอ 53 กระแสสูง

พิสัย: หนาที่:

20.0
mA*

[ พารามิเตอร 6-12 ถึง
20.0 mA]

ปอนคากระแสดานสูงใหตรงกับคาอางอิง/คาปอนกลับดานสูงท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 6-15

6-14  ขั้วตอ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับ ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-1000000.000 ถึง
พารามิเตอร 6-15]

ปอนคาตามขั้นอินพุตอนาล็อกท่ีสอดคลองกับคาแรงดันสูงสุด/คา
กระแสสูงสุดท่ีต้ังคาในพารามิเตอร 6-10 และ 6-12

6-15  ขั้วตอ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
หนวย*

[พารามิเตอร 6-14 ถึง
1000000.000]

ปอนคาตามขั้นอินพุตอนาล็อกท่ีสอดคลองกับคาแรงดันสูงสุด/คา
กระแสสูงสุดท่ีต้ังคาในพารามิเตอร 6-11/6-13

6-16  ขั้วตอ 53 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001s* [0.001 – 10.000 s] ปอนคาคงที่เวลา สวนนีคื้อคาคงท่ีเวลาตัวกรองผานต่ําแบบดิจิตอล
อันดับที่ 1 สําหรับจํากัดสัญญาณรบกวนทางไฟฟาบนขั้วตอ 53 คาคงที่
เวลาที่สูงจะเพิ่มประสิทธิภาพการลดทอนการรบกวนได แตก็จะเร่ิม
ระยะหนวงเวลาท่ีผานตัวกรอง
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

6-17  ขอตอ 53 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้ทําใหเปนไปไดท่ีจะยกเลิกการใชการตรวจสอบ แรงดัน
ตํ่าเกินไป ต.ย. จะใชเมื่อเอาทพุตอนาล็อกถูกใชเปนสวนหนึ่งของ
ระบบ I/O แบบกระจายศูนย (ต.ย. เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่
ใดๆเกี่ยวของกับฟงกชันควบคุม แตทําการปอนขอมูลใหกับระบบ
จัดการอาคาร (BMS)

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.8.4. 6-2* อินพุทอนาลอ็ก 2

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการสเกลและการจํากัดคา สําหรับอินพุทอนาล็อก 2 (ขั้วตอ 54).

6-20  ขั้วตอ 54 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.07V* [0.00 – พารามิเตอร
6-21]

ปอนคาแรงดันต่ํา คาการสเกลของอินพุทอนาล็อกนี้ควรสอดคลองกับ
คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-24

6-21  ขั้วตอ 54 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0V* [พารามิเตอร 6-20 ถึง
10.0 V]

ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนีค้วรสอดคลองกับคา
อางอิง/คาการปอนกลับสูงสุด ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-25

6-22  ขั้วตอ 54 กระแสต่ํา

พิสัย: หนาที่:

4 mA* [0.0 ถึง พารามิเตอร
6-23 mA]

ปอนคากระแสต่ํา สัญญาณคาอางอิงนี้ควรตรงกับคาอางอิง/คาปอน
กลับต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-24 คาตองเซ็ตให >2 mA เพ่ือท่ีจะใช
งานฟงกชันหมดเวลาเมื่อแรงดันอางอิงตํ่ากวาที่กําหนดในพารามิเตอร
6-01

6-23  ขั้วตอ 54 กระแสสูง

พิสัย: หนาที่:

20.0
mA*

[พารามิเตอร 6-22 ถึง
20.0 mA]

ปอนคากระแสดานสูงใหตรงกับคาอางอิง/คาปอนกลับดานสูงท่ีต้ังใน
พารามิเตอร 6-25.

6-24  ขั้วตอ 54 คาอางอิง/คาปอนกลับ คา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-1000000.000 ถึง
พารามิเตอร 6-25]

ปอนคาตามขั้นอินพุตอนาล็อกท่ีสอดคลองกับคาแรงดันสูงสุด/คา
กระแสสูงสุดท่ีต้ังคาในพารามิเตอร 6-20/6-22

6-25  ขั้วตอ 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
หนวย*

[พารามิเตอร 6-24 ถึง
1000000.000]

ปอนคาตามขั้นอินพุตอนาล็อกท่ีสอดคลองกับคาแรงดันสูงสุด/คา
กระแสสูงสุดท่ีต้ังคาในพารามิเตอร 6-21/6-23

6-26  ขั้วตอ 54 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001s* [0.001 – 10.000 s] ปอนคาคงที่เวลา สวนนี้คือคาคงท่ีเวลาตัวกรองผานต่ําแบบดิจิตอล
อันดับท่ี 1 สําหรับจํากัดสัญญาณรบกวนทางไฟฟาบนขั้วตอ 54 คาคงที่
เวลาที่สูงจะเพิ่มประสิทธิภาพการลดทอนการรบกวนได แตก็จะเร่ิม
ระยะหนวงเวลาที่ผานตัวกรอง
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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6-27  ขอตอ 54 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช พารามิเตอรนีส้ามารถที่จะใชเพ่ือยกเลิกการใชการตรวจสอบแรงดันต่ํา
เกินไปได ต.ย. จะใชเม่ือเอาทพุทอนาล็อกถูกใชเปนสวนหนึ่งของ
ระบบ I/O แบบกระจายศูนย (ต.ย. เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่
ใดๆเกี่ยวของกับฟงกชันควบคุม แตไดทําการปอนขอมูลใหกับระบบ
จัดการอาคาร

2.8.5. 6-3* อินพตุอนาล็อก 3 (MCB 101)

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการสเกลและการจํากัดคา สําหรับอินพุตอนาล็อก 3 (X30/11) ท่ี
อยูบนโมดูลอุปกรณเสริม MCB 101

6-30  ขั้วตอ X30/11 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.07 V* [0 - พารามิเตอร 6-31] ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาอางอิง/คาปอนกลับ
ดานต่ํา (ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-34)

6-31  ขั้วตอ X30/11 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0 V* [พารามิเตอร 6-30 ถึง
10.0 V]

ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาอางอิง/คาปอนกลับ
ดานสูง (ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-35)

6-34  ขั้วตอ X30/11 คาอางอิง/คาปอนกลับ คา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[1000000.000 ถึง
พารามิเตอร 6-35]

ต้ังคาการสเกลอินพุตอนาล็อกใหสอดคลองกับคาแรงดันไฟฟา ดาน
ตํ่า (ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-30)

6-35  ขั้วตอ X30/11 คาอางอิง/คาปอนกลับ คา

พิสัย: หนาที่:

1500.0
00 หนวย

[พารามิเตอร 6-34 ถึง
1000000.000]

ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาแรงดันไฟฟา ดาน
สูง (ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-31)

6-36  ขั้วตอ X30/11 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001s* [0.001 – 10.000 s] คาคงที่เวลาตัวกรองผานต่ําแบบดิจิตอลอันดับที่ 1   สําหรับจํากัด
สัญญาณรบกวนทางไฟฟาบนขั้วตอ X30/11
พารามิเตอร 6-36 ไมสามารถเปลี่ยนแปลงไดขณะที่มอเตอรกําลังทํา
งาน

6-37  ขั้วตอ X30/11 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนีส้ามารถที่จะใชเพ่ือยกเลิกการใชการตรวจสอบแรงดันต่ํา
เกินไปได ต.ย. จะใชเม่ือเอาทพุทอนาล็อกถูกใชเปนสวนหนึ่งของ
ระบบ I/O แบบกระจายศูนย (ต.ย. เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่
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ใดๆเก่ียวของกับฟงกชันควบคุม แตไดทําการปอนขอมูลใหกับระบบ
จัดการอาคาร

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช

2.8.6. 6-4* อินพุตอนาลอ็ก 4 (MCB 101)

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการสเกลและการจํากัดคา สําหรับอินพุตอนาล็อก 4 (X30/12) ท่ี
อยูบนโมดูลอุปกรณเสริม MCB 101

6-40  ขั้วตอ X30/12 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.7 V* [0 ถึง พารามิเตอร
6-41]

ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาอางอิง/คาปอนกลับ
ดานต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-44

6-41  ขั้วตอ X30/12 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0V* [พารามิเตอร 6-40 ถึง
10.0 V]

ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาอางอิง/คาปอนกลับ
ดานสูง ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-45

6-44  ขั้วตอ X30/12 คาอางอิง/คาปอนกลับ คา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-1000000.000 ถึง
พารามิเตอร 6-45]

ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาแรงดันไฟฟา ดาน
ตํ่า ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-44

6-45  ขั้วตอ X30/12 คาอางอิง/คาปอนกลับ คา

พิสัย: หนาที่:

1500.0
00 หนวย
*

[พารามิเตอร 6-44 ถึง
1000000.000]

ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาแรงดันไฟฟา ดาน
สูง ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-41

6-46  ขั้วตอ X30/12 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001s* [0.001 – 10.000 s] คาคงที่เวลาตัวกรองผานต่ําแบบดิจิตอลอันดับท่ี 1   สําหรับจํากัด
สัญญาณรบกวนทางไฟฟาบนขั้วตอ X30/12
พารามิเตอร 6-46 ไมสามารถเปลี่ยนแปลงไดขณะที่มอเตอรกําลังทํา
งาน

6-47  ขั้วตอ X30/12 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้สามารถที่จะใชเพ่ือยกเลิกการใชการตรวจสอบแรงดันต่ํา
เกินไปได ต.ย. จะใชเม่ือเอาทพุทอนาล็อกถูกใชเปนสวนหนึ่งของ
ระบบ I/O แบบกระจายศูนย (ต.ย. เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่
ใดๆเก่ียวของกับฟงกชันควบคุม แตไดทําการปอนขอมูลใหกับระบบ
จัดการอาคาร

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช
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2.8.7. 6-5* เอาทพทุอนาลอ็ก 1

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการสเกลและขีดจํากัดสําหรับเอาทพุทอนาล็อก 1 เชน ขั้วตอ 42
เอาทพุทอนาล็อกคือเอาทพุทกระแส: 0/4 - 20 mA ขั้วตอจุดรวม (ลงดิน) (ขั้วตอ 39) เปนขั้วตอเดียวกับและ
มีศักยทางไฟฟาเทากับจุดตอรวม (ลงดิน) ของทั้งดิจิตัลและอนาล็อกรวม ความละเอียดของ
เอาทพุทอนาล็อก คือ 12 บิต

6-50  ขั้วตอ 42 เอาทพุท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมใชงาน

[100] * ความถี่เอาทพุท

[101] คาอางอิง

[102] คาปอนกลับ

[103] กระแสมอเตอร

[104] แรงบิดตามขีดจํากัด

[105] แรงบิดตามพิกัด

[106] กําลัง

[107] ความเร็ว

[108] แรงบิด

[113] วงรอบปดสวนขยาย 1

[114] วงรอบปดสวนขยาย 2

[115] วงรอบปดสวนขยาย 3

[130] ความถี่เอาทพุท
4-20mA

[131] คาอางอิง 4-20mA

[132] คาปอนกลับ 4-20mA

[133] กระแสมอเตอร 4-20mA

[134] แรงบิด % ขีดจํากัด
4-20mA

[135] แรงบิด % ท่ีระบุ
4-20mA

[136] กําลัง 4-20mA

[137] ความเร็ว 4-20mA

[138] แรงบิด 4-20mA

[139] บัสควบคุม 0-20 mA

[140] บัสควบคุม 4-20 mA

[141] บัสควบคุม 0-20 mA,
หมดเวลา

[142] บัสควบคุม 4-20 mA,
หมดเวลา

[143] สวนขยาย วงรอบปด 1,
4-20 mA

[144] สวนขยาย วงรอบปด 2,
4-20 mA

[145] สวนขยาย วงรอบปด 3,
4-20 mA

เลือกฟงกชันของขั้วตอ 42 เปนเอาทพุทกระแสอนาล็อก
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6-51  ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0%* [0 – 200%] สเกลเอาทพุทต่ําสุดของสัญญาณอนาล็อกท่ีเลือกท่ีขั้วตอ 42 ใหเปน
เปอรเซ็นตของคาสัญญาณสูงสุด เชน ถาตองการให 0 mA (หรือ 0 Hz)
เปน 25% ของคาเอาทพุทสูงสุด ใหต้ังโปรแกรมท่ี 25% การสเกลคา
ท่ีสูงถึง 100% จะไมสามารถสูงกวาการตั้งคาที่ตรงกันในพารามิเตอร
6-52

6-52  ขั้วตอ 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

100%* [0.00 – 200%] สเกลเอาทพุทสูงสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ 42 แลวตั้ง
คาเปนคาสูงสุดของเอาทพุทสัญญาณกระแส สเกลเอาทพุทเพื่อให
กระแสต่ํากวา 20 mA ท่ีคาเต็มสเกล หรือ 20 mA ท่ีเอาทพุทระดับต่ํา
กวา 100% ของคาสัญญาณสูงสุด หากกระแสเอาทพุทที่ตองการคือ
20 mA ท่ีคาระหวาง 0 - 100% ของคาเอาทพุทเต็มสเกล ใหต้ัง
โปรแกรมคาเปอรเซ็นตในพารามิเตอร เชน 50% = 20 mA หากกระแส
ระหวาง 4 และ 20 mA เปนคาที่ตองการ ท่ีเอาทพุทสูงสุด (100%) ให
คํานวณคาเปอรเซ็นตดังนี้:

20 mA/ที่ ต องการ สูงสุด กระแส × 100 %

i.e. 10mA : 20 mA
10 mA × 100 % = 200 %

6-53  ขั้วตอ 42 บัสควบคุมเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0.00%* [0.00 – 100.00 %] คางระดับของเอาทพุท 42 หากควบคุมโดยบัส
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6-54  ขั้วตอ 42 คาหมดเวลาเอาทพุทท่ีตั้งไวลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0.00%* [0.00 – 100.00 %] คางระดับที่กําหนดไวลวงหนาของเอาทพุท 42
ในกรณีท่ีหมดเวลาบัสและฟงกชันหมดเวลาถูกเลือกไวในพารามิเตอร
6-50 เอาตพุทจะถูกกําหนดลวงหนาไวท่ีระดับนี้

2.8.8. 6-6* เอาทพตุอนาลอ็ก 2 (MCB 101)

เอาทพุตอนาล็อกเปนเอาทพุตกระแส: 0/4 - 20 mA. ขั้วตอจุดรวม (กราวด) (ขั้วตอ X30/7) เปนขั้วตอเดียว
กับและมีศักยทางไฟฟาเทากับจุดตอรวม (กราวด) อนาล็อก ความละเอียดของเอาทพุทอนาล็อก คือ 12 บิต

6-60  ขั้วตอ X30/8 เอาทพุท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน

[100] ความถี่เอาทพุท

[101] คาอางอิง

[102] คาปอนกลับ

[103] กระแสของมอเตอร

[104] แรงบิดท่ีสัมพันธกับขีด
จํากัด

[105] แรงบิดท่ีสัมพันธกับคา
พิกัด

[106] กําลัง

[107] ความเร็ว

[108] แรงบิด

[113] สวนขยาย วงรอบปด 1

[114] สวนขยาย วงรอบปด 2

[115] สวนขยาย วงรอบปด 3

[130] ความถี่เอาทพุท 4-20
mA

[131] คาอางอิง 4-20 mA

[132] คาปอนกลับ 4-20 mA

[133] กระแสมอเตอร 4-20
mA

[134] แรงบิด % คาขีดจํากัด
4-20 mA

[135] แรงบิด % คาพิกัด 4-20
mA

[136] กําลัง 4-20 mA

[137] ความเร็ว 4-20 mA

[138] แรงบิด 4-20 mA

[139] ควบคุมบัส 0-20 mA

[140] ควบคุมบัส 4-20 mA

[141] หมดเวลาบัสควบคุม
0-20 mA

[142] หมดเวลาบัสควบคุม
4-20 mA
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[143] สวนขยาย วงรอบปด 1
4-20 mA

[144] สวนขยาย วงรอบปด 2
4-20 mA

[145] สวนขยาย วงรอบปด 3
4-20 mA

6-61  ขั้วตอ X30/8 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต

พิสัย: หนาที่:

0%* [0.00 - 200 %] ทําการสเกลเอาทพุตต่ําสุดของสัญญาณอนาล็อกท่ีเลือกในขั้วตอ
X30/8 สเกลคาต่ําสุดเปนเปอรเซ็นตของคาสัญญาณสูงสุด เชน 0mA
(หรือ 0 Hz) ตองการใหเปนที่ 25% ของคาเอาทพุตสูงสุด และจะถูกต้ัง
โปรแกรมท่ี 25% คานี้ไมสามารถสูงกวาการตั้งคาที่เก่ียวของในพารา
มิเตอร 6-62 หากคาต่ํากวา 100%
พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่

6-62  ขั้วตอ X30/8 สเกลต่ําสุดของเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

100%* [0.00 - 200 %] ทําการสเกลเอาทพุทสูงสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ
X30/8 สเกลคาใหเปนคาเอาทพุทสัญญาณกระแสสูงสุดท่ีตองการ
สเกลเอาทพุทเพื่อใหกระแสต่ํากวา 20 mA ท่ีคาเต็มสเกล หรือ 20 mA
ท่ีเอาทพุทระดับต่ํากวา 100% ของคาสัญญาณสูงสุด หากกระแส
เอาทพุทท่ีตองการคือ 20 mA ท่ีคาระหวาง 0 - 100% ของคา
เอาทพุทเต็มสเกล ใหต้ังโปรแกรมคาเปอรเซ็นตในพารามิเตอร เชน
50% = 20 mA หากกระแสระหวาง 4 และ 20 mA เปนคาที่ตองการ ท่ี
เอาทพุทสูงสุด (100%) ใหคํานวณคาเปอรเซ็นตดังนี้:

20 mA/ ท่ีต องการ สูงสุด กระแส × 100 %

i.e. 10 mA : 20 mA
10 mA × 100 % = 200 %

6-63  ขั้วตอ X30/8 บัสควบคุมเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0 %* [0 – 100 %] มีคาที่จะปอนใหกับขั้วตอเอาทพุท เม่ือไดกําหนดรูปแบบเปน [บัสควบ
คุม]

6-64  ขั้วตอ X30/8 คาหมดเวลาเอาทพุทท่ีตั้งไวลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0 %* [0 – 100 %] มีคาที่จะปอนใหกับขั้วตอเอาทพุท เม่ือไดกําหนดรูปแบบเปน [บัสควบ
คุมหมดเวลา] และตรวจพบการหมดเวลา
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2.9. เมนูหลัก กลุม 8 การสื่อสารและอุปกรณเสริม

2.9.1. 8-** การสือ่สารและอุปกรณเสริม

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดคาการสื่อสารและอุปกรณเสริม

2.9.2. 8-0* การตั้งคาทั่วไป

การตั้งคาทั่วไปสําหรับการสื่อสารและอุปกรณเสริม

8-01  จุดควบคุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * คาดิจิตัลและคําสั่งควบ
คุม

ควบคุมโดยใชท้ังอินพุทดิจิตัลและคําสั่งควบคุม

[1] คาดิจิตัลเทานัน้ ควบคุมโดยใชอินพุทดิจิตัลเทานั้น

[2] เฉพาะคําสั่งควบคุม ควบคุมโดยใชคําสั่งควบคุมเทานัน้

การตั้งคาในพารามิเตอรนี้จะลบลางการตั้งคาในพารามิเตอร 8-50 ถึง
8-56

8-02  แหลงคําส่ังควบคุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมมี

[1] พอรตของ FC

[2] USB ของ FC

[3] อุปกรณเสริม A

[4] อุปกรณเสริม B

[5] อุปกรณเสริม C0

[6] อุปกรณเสริม C1

เลือกแหลงขอมูลของคําสั่งควบคุม: หนึง่ในสองอินเตอรเฟซอนกุรม
หรือสี่อินเตอรเฟซอนุกรมของอุปกรณเสริมท่ีติดต้ังไว ระหวางการเปด
เคร่ืองคร้ังแรก ตัวแปลงความถี่จะต้ังพารามิเตอรนีโ้ดยอัตโนมัติเปน
อุปกรณเสริม A [3] ถาตรวจพบวาอุปกรณเสริมฟลดบัสที่ติดต้ัง
ในสลอต A ถูกตอง เม่ือถอดอุปกรณเสริมออก ตัวแปลงความถี่จะตรวจ
จับการเปลี่ยนแปลงในการกําหนดรูปแบบ แลวตั้งพารามิเตอร 8-02
กลับเปนการตั้งคามาตรฐาน FC PORT และตัวแปลงความถี่จะตัดการ
ทํางาน ถาอุปกรณเสริมถูกติดตั้งหลังการเร่ิมตนเปดเคร่ือง การตั้งคา
ของพารามิเตอร 8-02 จะไมเปลี่ยนแปลง แตตัวแปลงความถี่จะตัดการ
ทํางาน และแสดง: สัญญาณเตือน 67 อุปกรณเสริมท่ีเปล่ียนแปลง
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

8-03  คาเวลาของเวลาที่จะส้ินสุดการควบคุม

พิสัย: หนาที่:

0 S* [0.1 – 18000 S] ปอนเวลาสูงสุดท่ีคาดวาจะตองใชในการรับขอความสองชุดติดกัน หาก
เกินเวลานี้ จะระบุวามีการหยุดการสื่อสารอนกุรม การทํางานที่ถูกเลือก
ในพารามิเตอร 8-04 ฟงกชันหมดเวลาควบคุม จะดําเนนิการ
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ใน LONWORKS ตัวแปรดังตอไปนีจ้ะทริกเกอรพารามิเตอรเวลาของคํา
สั่งควบคุม

NVISTARTSTOP
NVIRESET FAULT
NVICONTROLWORD
NVIDRVSPEEDSTPT
NVIREFPCNT
NVIREFHZ

8-04  ฟงกชนัหมดเวลาควบคุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] ล็อกคางเอาทพุท

[2] หยุด

[3] การ JOG

[4] ความเร็วสูงสุด

[5] หยุดและตัดการทํางาน

[7] เลือกชุดคําสั่ง 1

[8] เลือกชุดคําสั่ง 2

[9] เลือกชุดคําสั่ง 3

[10] เลือกชุดคําสั่ง 4

[20] ปลอยใหทํางานเหนือ
N2

เลือกฟงกชันหมดเวลา ฟงกชันหมดเวลาควบคุมจะทํางานเมื่อคําสั่ง
ควบคุมลมเหลวที่จะอัพเดตภายในชวงเวลาที่ระบุในพารามิเตอร 8-03
คาเวลาของเวลาท่ีจะสิ้นสุดของการควบคุม
ตัวเลือก [20] จะปรากฏหลังจากตั้งคาในโปรโตคอล N2 เทานั้น
ใน LONWORKS ฟงกชันหมดเวลาจะยังทํางาน เมื่อ SNVT ดังตอไปนี้
ลมเหลวในการอัพเดตภายในชวงเวลาที่ระบุในพารามิเตอร 8-03 คา
เวลาของเวลาท่ีจะสิ้นสุดของการควบคุม

NVISTARTSTOP
NVIRESET FAULT
NVICONTROLWORD
NVIDRVSPEEDSTPT
NVIREFPCNT
NVIREFHZ

8-05  ฟงกชนัส้ินสุดการหมดเวลา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] คางชุดคําสั่ง คางชุดคําสั่งท่ีเลือกในพารามิเตอร 8-04 และแสดงคําเตือนจนกวาคา
พารามิเตอร 8-06 จะเปล่ียน จากนัน้ตัวแปลงความถี่จะเรียกใชชุดคําสั่ง
เร่ิมแรกตอ

[1] * ใชชุดคําสั่งตอไป ใชชุดคําสั่งท่ีใชงานอยูตอไปกอนหมดเวลา

เลือกการกระทําหลังจากไดรับคําสั่งควบคุมท่ีถูกตองหลังจากชวงหมด
เวลา พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อพารามิเตอร 8-04 ถูกต้ังไวท่ี [ชุด
คําสั่ง 1-4]
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8-06  รีเซต็หมดเวลาการควบคุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต ทําใหชุดคําสั่งท่ีระบุในพารามิเตอร 8-04 [เลือกชุดคําสั่ง 1-4] ยังคง
เปนไปตามหมดเวลาของการควบคุม

[1] ทําการรีเซ็ต นําตัวแปลงความถี่กลับไปสูชุดคําสั่งเร่ิมแรกหลังจากการหมดเวลา
ของคําสั่งควบคุม เมื่อต้ังคาเปน ทําการรีเซ็ต [1] ตัวแปลงความถี่จะ
ดําเนนิการรีเซ็ตและกลับไปสูการตั้งคา ไมรีเซ็ต [0] ในทันที

พารามิเตอรนี้จะทํางานตอเมื่อตัวเลือก คางการตั้งคา [0] ถูกเลือกไว
ใน พารามิเตอร 8-05 ฟงกชันสิ้นสุดการหมดเวลา

8-07  ทริกเกอรการวินิจฉัย

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] เมื่อมีสัญญาณ

[2] ทริกเกอรสัญญาณ
เดือน/การเตือน

พารามิเตอรนีม้ีฟงกชันสําหรับ LONWORKS

2.9.3. 8-1* ตั้งคา คําสัง่ควบคุม

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบโปรไฟลคําสั่งควบคุมของอุปกรณเสริม

8-10  โปรไฟลคําส่ังควบคุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * โปรไฟลของ FC

เลือกการแปลความของคําสั่งควบคุมและขอความแสดงสถานะ ใหตรง
กับฟลดบัสที่ติดตั้งไว เฉพาะการเลือกที่ถูกตองสําหรับฟลดบัสท่ีติดต้ัง
ไวในสล็อต A เทานัน้ท่ีจะมองเห็นบนหนาจอ LCP

8-13  ขอความแสดงสถานะ STW ท่ีกําหนดรูปแบบได

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนีจ้ะเปดใชงานการกําหนดคาของบิต 12 – 15 ในขอความ
แสดงสถานะ

[0] ไมมีการทํางาน

[1] * คามาตรฐานโปรไฟล ฟงกชันจะตรงกับคามาตรฐานของโปรไฟลท่ีเลือกในพารามิเตอร 8-10

[2] สัญญาณเตือน 68 เทา
นั้น

ต้ังในกรณีของสัญญาณเตือน 68 เทานั้น

[3] ตัดการทํางานยกเวน
สัญญาณเตือน 68

ต้ังในกรณีท่ีตัดการทํางาน ยกเวนหากการตัดการทํางานสั่งการโดย
สัญญาณเตือน 68

[16] T37 สถานะ DI บิตนี้แสดงสถานะของขั้วตอ 37
“0” แสดงวา T37 มีคาต่ํา (หยุดแบบปลอดภัย)
“1” แสดงวา T37 มีคาสูง (ปกติ)
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2.9.4. 8-3* การตั้งคาพอรต FC

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบพอรต FC

8-30  โปรโตคอล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

การเลือกโปรโตคอลสําหรับพอรต (RS485) ท่ีมีอยูในตัวแปลงความถี่
(มาตรฐาน) บนการดควบคุม

[0] * FC การสื่อสารตามโปรโตคอลของ FC ท่ีไดอธิบายไวใน คูมือการออกแบบ
ชุดขับ HVAC VLT® บทที่ 7 การติดต้ังและการตั้งคา RS-485

[1] FC MC เหมือนกับ FC [0] แตใชเมื่อทําการดาวโหลด SW ใหกับตัวแปลงความ
ถี่ หรือการอัพโหลดไฟล dll (ครอบคลุมขอมูลท่ีเก่ียวของกับพารา
มิเตอรท่ีมีอยูในตัวแปลงความถี่ และอุปกรณท่ีทํางานรวมกัน) ใหกับ
MCT 10 เคร่ืองมือควบคุมการเคล่ือนที่

[2] Modbus RTU การสื่อสารตามโปรโตคอลของ Modbus RTU ท่ีไดอธิบายไวใน  คูมือ
การออกแบบชุดขับ HVAC VLT® บทท่ี 7 การติดตั้งและการตั้งคา
RS-485

[3] Metasys N2 โปรโตคอลการสื่อสาร โปรโตคอลซอฟตแวร N2 ไดรับการอกแบบให
ใชงานไดท่ัวไปโดยพื้นฐานเพื่อท่ีจะรองรับคุณสมบัติเฉพาะที่อาจจะมี
ของแตละอุปกรณ โปรดดูคูมือ MG.11.Gx.yy Metasys ของชุดขับ
HVAC VLT®  ท่ีแยกตางหาก

[9] ตัวเลือกของตัวแปลง
ความถี่

จะใชเม่ือเกตเวยถูกเชื่อมตอเขากับพอรต RS-485 ท่ีรวมอยูในตัว
เคร่ือง เชน เกตเวยของ BACnet
การเปลี่ยนแปลงตอไปนี้จะเกิดขึ้น
-แอเดรสสําหรับพอรตของ FC จะถูกต้ังใหเปน 1 และ พารามิเตอร 8-31
แอดเดรส จะถูกใชเพ่ือต้ังแอดเดรสสําหรับเกตเวยบนเครือขาย เชน
BACnet
โปรดดูคูมือ MG.11.Dx.yy BACnet ของชุดขับ HVAC VLT®  ท่ีแยก
ตางหาก
- อัตราบอดสําหรับพอรตของ FC จะถูกต้ังเปนคาคงที่ (115.200 บอด)
และพารามิเตอร 8-32 อัตราบอด จะถูกใชเพ่ือต้ังอัตราบอดสําหรับ
พอรตของเครือขาย (เชน BACnet) บนเกตเวย

โนตสําหรับผูอาน
รายละเอียดเพ่ิมเติมมีอยูในคูมือ Modbus RTU, BACnet และ Metasys

8-31  แอดเดรส

พิสัย: หนาที่:

1* [1 - 126 ] ปอนท่ีอยูสําหรับพอรต FC (มาตรฐาน)
ชวงท่ีใชงานได: 1 - 126.

8-32  อัตราบอดพอรต FC

อุปกรณเสริม: หนาที่:

การเลือกอัตราบอดขึ้นอยูกับการเลือกโปรโตคอลในพารามิเตอร 8-30

[0] 2400 บอด
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[1] 4800 บอด

[2] * 9600 บอด

[3] 19200 บอด

[4] 38400 บอด

[5] 57600 บอด

[6] 76800 บอด

[7] 115200 บอด

คามาตรฐานอางอิงจากโปรโตคอลของ FC

8-33  พาริตี้/บิตหยดุ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พาริต้ีและบิตหยุดสําหรับโปรโตคอล (พารามิเตอร 8-30 โปรโตคอล)
โดยใชพอรตของ FC สําหรับบางโปรโตคอล ไมสามารถมองเห็นได
ดวยอุปกรณเสริมท้ังหมด คามาตรฐานขึ้นกับโปรโตคอลท่ีถูกเลือก

[0] ภาวะคู 1 บิตหยุด

[1] ภาวะคี่ 1 บิตหยุด

[2] ไมมีพาริต้ี 1 บิตหยุด

[3] ไมมีพาริต้ี 2 บิตหยุด

8-35  การหนวงเวลาตอบรับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

10 ms* [5 - 500 ms] ระบุเวลาหนวง ตํ่าสุดระหวางการรับคําขอและสงการโตตอบ ใชสําหรับ
แกปญหาการหนวงเวลาสงกลับ ของโมเด็ม

8-36  การหนวงเวลาตอบรับสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

5000
ms*

[5 - 10000 ms] ระบุเวลาหนวง สูงสุดท่ียอมรับไดระหวางการสงคําขอและการรับคํา
ตอบ หากเกินเวลาหนวงท่ีกําหนด จะทําใหหมดเวลาของคําสั่งควบคุม

8-37  หนวงเวลา Inter-Char สูงสุด

พิสัย: หนาที่:

25 ms* [0 - 35 ms] ระบุรอบเวลาสูงสุดท่ียอมรับไดระหวางการรับของสองไบต พารามิเตอร
นี้จะใชงานการหมดเวลา หากการสงถูกขัดจังหวะ
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อพารามิเตอร 8-30 ถูกต้ังไวท่ีโปรโตคอล
FC MC [1]

8-40  การเลือกการสงขอความ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เปดใชงานการสงขอความผานสายท่ีกําหนดรูปแบบไดอิสระหรือแบบ
มาตรฐานสําหรับ พอรตของ FC

[1] * มาตรฐาน1

[101] PPO 1

[102] PPO 2
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[103] PPO 3

[104] PPO 4

[105] PPO 5

[106] PPO 6

[107] PPO 7

[108] PPO 8

[200] ขอความที่สงแบบ
กําหนดเอง 1

2.9.5. 8-5* ดิจติัล/บัส

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบเวริดควบคุมของดิจิตัล/บัสท่ีรวมกันอยู

8-50  เลือกการลื่นไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] อินพุทดิจิตัล

[1] บัส

[2] ตรรกะ AND (และ)

[3] * ตรรกะ OR (หรือ)

เลือกการควบคุมฟงกชันการลื่นไหลผานขั้วตอ (อินพุทดิจิตัล) และ/
หรือ ผานบัส

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อ พารามิเตอร 8-01 หนวยควบคุม ต้ังไวท่ี [0] คําสั่งควบคุม
และดิจิตัล

8-52  เลือกเบรคกระแสตรง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] อินพุทดิจิตัล

[1] บัส

[2] ตรรกะ AND (และ)

[3] * ตรรกะ OR (หรือ)

เลือกการควบคุมฟงกชันเบรคกระแสตรงผานขั้วตอ (อินพุทดิจิตัล)
และ/หรือ ผานบัส

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อ พารามิเตอร 8-01 หนวยควบคุม ต้ังไวท่ี [0] คําสั่งควบคุม
และดิจิตัล

8-53  เลือกสตารท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] อินพุทดิจิตัล
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[1] บัส เปดการทํางานคําสั่งสตารทผานพอรตการสื่อสารแบบอนุกรมหรือตัว
เลือกฟลดบัส

[2] ตรรกะ AND (และ) เปดการทํางานคําสั่งสตารทผานฟลดบัส/พอรตการสื่อสารแบบอนกุรม
และผานหนึง่ในอินพุทดิจิตัลเพิ่มเติม

[3] * ตรรกะ OR (หรือ) เปดการทํางานคําสั่งสตารทผานฟลดบัส/พอรตการสื่อสารแบบอนกุรม
หรือผานหนึง่ในอินพุทดิจิตัล

เลือกการควบคุมฟงกชันสตารทตัวแปลงความถี่ผานขั้วตอ (อิน
พุทดิจิตัล) และ/หรือ ผานบัส

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อ พารามิเตอร 8-01 หนวยควบคุม ต้ังไวท่ี [0] คําสั่งควบคุม
และดิจิตัล

8-54  เลือกกลับทิศทาง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * อินพุทดิจิตัล

[1] บัส เปดการทํางานคําสั่งสตารทกลับทิศทางผานพอรตการสื่อสารแบบ
อนกุรมหรือตัวเลือกฟลดบัส

[2] ตรรกะ AND (และ) เปดการทํางานคําสั่งสตารทกลับทิศทางผานฟลดบัส/พอรตการสื่อสาร
แบบอนกุรม, และผานหนึง่ในอินพุทดิจิตัลเพ่ิมเติม

[3] ตรรกะ OR (หรือ) เปดการทํางานคําสั่งสตารทกลับทิศทางผานฟลดบัส/พอรตการสื่อสาร
แบบอนกุรม หรือผานหนึง่ในอินพุทดิจิตัล

เลือกการควบคุมฟงกชันกลับทิศทางตัวแปลงความถี่ผานขั้วตอ (อิน
พุทดิจิตัล) และ/หรือ ผานบัส

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อ พารามิเตอร 8-01 หนวยควบคุม ต้ังไวท่ี [0] คําสั่งควบคุม
และดิจิตัล

8-55  เลือกชุดคําส่ัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] อินพุทดิจิตัล

[1] บัส เปดการทํางานการเลือกชุดคําสั่งผานพอรตการสื่อสารแบบอนุกรมหรือ
ตัวเลือกฟลดบัส

[2] ตรรกะ AND (และ) เปดการทํางานการเลือกชุดคําสั่งผานฟลดบัส/พอรตการสื่อสารแบบ
อนกุรม และผานหนึ่งในอินพุทดิจิตัลเพ่ิมเติม

[3] * ตรรกะ OR (หรือ) เปดการทํางานการเลือกชุดคําสั่งผานฟลดบัส/พอรตการสื่อสารแบบ
อนกุรม หรือผานหนึ่งในอินพุทดิจิตัล

เลือกการควบคุมการเลือกชุดคําสั่งของตัวแปลงความถี่ผานขั้วตอ (อิน
พุทดิจิตัล) และ/หรือ ผานฟลดบัส

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อ พารามิเตอร 8-01 หนวยควบคุม ต้ังไวท่ี [0] คําสั่งควบคุม
และดิจิตัล

8-56  เลือกคาอางอิงที่ตั้งลวงหนา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] อินพุทดิจิตัล

[1] บัส เปดการทํางานการเลือกคาอางอิงท่ีต้ังลวงหนาผานพอรตการสื่อสาร
แบบอนุกรมหรือตัวเลือกฟลดบัส

[2] ตรรกะ AND (และ) เปดการทํางานการเลือกคาอางอิงท่ีต้ังลวงหนาผานฟลดบัส/พอรตการ
สื่อสารแบบอนุกรม และผานหนึง่ในอินพุทดิจิตัลเพิ่มเติม

[3] * ตรรกะ OR (หรือ) เปดการทํางานการเลือกคาอางอิงท่ีต้ังลวงหนาผานฟลดบัส/พอรตการ
สื่อสารแบบอนุกรม หรือผานหนึ่งในอินพุทดิจิตัล

เลือกการควบคุมการเลือกคาอางอิงท่ีต้ังลวงหนาของตัวแปลงความถี่
ผานขั้วตอ (อินพุทดิจิตัล) และ/หรือ ผานบัส

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อ พารามิเตอร 8-01 หนวยควบคุม ต้ังไวท่ี [0] คําสั่งควบคุม
และดิจิตัล

2.9.6. 8-8* การวินิจฉัยพอรตของ FC

พารามิเตอรเหลานี้ถูกใชสําหรับการตรวจสอบการสื่อสารของบัสผานพอรตของ FC

8-80  การนับขอความที่บัส

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะแสดงจํานวนของขอความสงท่ีถูกตองซึ่งตรวจพบบน
บัส

8-81  การนับขอผิดพลาดที่บัส

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะแสดงจํานวนของขอความสงท่ีผิดพลาด (เชน ฟอลต
CRC) ซึ่งตรวจพบบนบัส

8-82  การนับขอความของระบบรอง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะแสดงจํานวนของขอความที่ถูกตองท่ีสงไปยังระบบ
รองซึ่งสงโดยตัวแปลงความถี่
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8-83  การนับขอผิดพลาดของระบบรอง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนีจ้ะแสดงจํานวนของขอความที่ผิดพลาด ซึ่งไมสามารถจัด
สงโดยตัวแปลงความถี่

2.9.7. 8-9* บสัเหยาะ (Jog) 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบบัสเหยาะ (Jog)

8-90  ความเร็วบัส Jog 1

พิสัย: หนาที่:

100
RPM*

[0-พารามิเตอร 4-13
RPM]

ปอนความเร็วเหยาะ (Jog) ซึ่งจะเปนความเร็วเหยาะ (Jog) คงท่ีท่ีเปด
ทํางานผานพอรตอนุกรมหรืออุปกรณเสริมฟลดบัส

8-91  ความเร็วบัส Jog 2

พิสัย: หนาที่:

200
RPM*

[0-พารามิเตอร 4-13
RPM]

ปอนความเร็วเหยาะ (Jog) ซึ่งจะเปนความเร็วเหยาะ (Jog) คงท่ีท่ีเปด
ทํางานผานพอรตอนุกรมหรืออุปกรณเสริมฟลดบัส

8-94  คาปอนกลับบัส 1

พิสัย: หนาที่:

0* [-200 - 200] เขียนคาปอนกลับใหกับพารามิเตอรนี้ผานพอรตการสื่อสารอนกุรม หรือ
อุปกรณเสริมฟลดบัส พารามิเตอรนี้ตองถูกเลือกในพารามิเตอร 20-00,
20-03 หรือ 20-06 เปนแหลงคาปอนกลับ

8-95  คาปอนกลับบัส 2

พิสัย: หนาที่:

0* [-200 - 200] ดูพารามิเตอร 8-94 คาปอนกลับบัส 1 สําหรับรายละเอียดเพิ่มเติม

8-96  คาปอนกลับบัส 3

พิสัย: หนาที่:

0* [-200 - 200] ดูพารามิเตอร 8-94 คาปอนกลับบัส 1 สําหรับรายละเอียดเพิ่มเติม
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2.10. เมนูหลัก กลุม 9 Profibus

2.10.1. 9-** Profibus

กลุมพารามิเตอรสําหรับพารามิเตอรท่ีระบุของ Profibus ท้ังหมด

9-15  การกําหนดรูปแบบการเขียน PCD

อารเรย [10]

เลือกพารามิเตอรท่ีจะกําหนดใหกับ PCD 3 ถึง 10 ของขอความท่ีสง
จํานวนของ PCD ท่ีใชไดขึ้นอยูกับประเภทของขอความ จากนั้นคาใน
PCD 3 ถึง 10 จะเขียนลงในพารามิเตอรท่ีเลือก เปนแบบคาขอมูล หรือ
อีกทางหนึ่ง ใหระบุขอความ Profibus มาตรฐานในพารามิเตอร 9-22

ไมมี

[3-02] คาอางอิงตํ่าสุด

[3-03] คาอางอิงสูงสุด

[3-41] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ขึ้น ชุด 1

[3-42] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ลง ชุด 1

[3-51] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ขึ้น ชุด 2

[3-52] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ลง ชุด 2

[3-80] เวลาเปลี่ยนความเร็ว
แบบ Jog

[3-81] เวลาเปลี่ยนความเร็ว
แบบหยุดดวน

[4-11] ขีดจํากัดความเร็วต่ํา
ของมอเตอร [RPM]

[4-13] ขีดจํากัดความเร็วสูง
ของมอเตอร[RPM]

[4-16] โหมดขีดจํากัดแรงบิด
ของมอเตอร

[4-17] โหมดขีดจํากัดแรงบิด
ของไดนาโม

[5-90 ] บัสควบคุมดิจิตัลและ
รีเลย

[5-93] เอาทพุทพัลส #27 บัส
ควบคุม

[5-95] เอาทพุทพัลส #29 บัส
ควบคุม

[6-53] ขั้วตอ 42 บัสควบ
คุมเอาทพุท

[7-28] คาปอนกลับต่ําสุด

[7-29] คาปอนกลับสูงสุด
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[8-90] ความเร็วบัส Jog 1

[8-91] ความเร็วบัส Jog 2

[16-80] คําสั่งควบคุมฟลดบัส 1

[16-82] คาอางอิงฟลดบัส 1

9-16  การกําหนดรูปแบบการอาน PCD

อารเรย [10]

เลือกพารามิเตอรท่ีจะกําหนดใหกับ PCD 3 ถึง 10 ของขอความท่ีสง
จํานวนของ PCD ท่ีใชไดขึ้นอยูกับประเภทของขอความ PCD 3 ถึง 10
จะเก็บคาขอมูลท่ีแทจริงของพารามิเตอรท่ีเลือก สําหรับขอความ
Profibus มาตรฐาน ดูท่ีพารามิเตอร 9-22

ไมมี

[16-00] คําสั่งควบคุม

[16-01] คาอางอิง [หนวย]

[16-02] คาอางอิง %

[16-03] ขอความแสดงสถานะ

[16-05] คาหลักท่ีแทจริง [%]

[16-09] คาอานที่กําหนดเอง

[16-10] กําลัง [kW]

[16-11] กําลัง [hp]

[16-12] แรงดันไฟฟาของ
มอเตอร

[16-13] ความถี่

[16-14] กระแสของมอเตอร

[16-15] ความถี่ [%]

[16-16] แรงบิด

[16-17] ความเร็ว [RPM]

[16-18] โหลดความรอนของ
มอเตอร

[16-22] แรงบิด [%]

[16-30] แรงดันดีซีลิงค

[16-32] พลังงานเบรค /วินาที

[16-33] พลังงานเบรค /2 นาที

[16-34] อุณหภูมิแผนระบาย
ความรอน

[16-35] โหลดความรอนของชุด
ขับ

[16-38] สถานะตัวควบคุม SL

[16-39] อุณหภมูิของการดควบ
คุม

[16-50] คาอางอิงภายนอก

[16-52] คาปอนกลับ [หนวย]

[16-53] คาอางอิง
ดิจิตัลโพเทนชิโอ

[16-54] คาปอนกลับ 1 [หนวย]
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[16-55] คาปอนกลับ 2 [หนวย]

[16-56] คาปอนกลับ 3 [หนวย]

[16-60] อินพุทดิจิตัล

[16-61] ขั้วตอ 53 การตั้งคา
สวิตช

[16-62] อินพุทอนาล็อก 53

[16-63] ขั้วตอ 54 การตั้งคา
สวิตช

[16-64] อินพุทอนาล็อก 54

[16-65] เอาทพุทอนาล็อก 42
[mA]

[16-66] เอาทพุทดิจิตัล [ไบนารี]

[16-67] อินพุท ความถี ่ #29
[Hz]

[16-68] อินพุท ความถี ่ #33
[Hz]

[16-69] เอาทพุทพัลส #27
[Hz]

[16-70] เอาทพุทพัลส #29
[Hz]

[16-71] เอาทพุตพัลส [ไบนารี]

[16-72] ตัวนับ A

[16-73] ตัวนับ B

[16-75] อินพุทอนาล็อก X30/11

[16-76] อินพุทอนาล็อก X30/12

[16-77] อินพุทอนาล็อก X30/8
[mA]

[16-84] ตัวเลือกสื่อสาร STW

[16-85] FC พอรต CTW 1

[16-90] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน

[16-91] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน 2

[16-92] คําเตอืน

[16-93] คําเตือน 2

[16-94] ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย

[16-95] ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย 2

[16-96] การบํารุงรักษา ขอความ
แสดงการบํารุงรักษา

9-18  แอดเดรสของโหนด

พิสัย: หนาที่:

126* [0 - 126] ปอนแอดเดรสสถานีในพารามิเตอรนี้ หรืออีกทางเลือกหนึง่โดยการใช
สวทิชของฮารดแวร เพ่ือใหสามารถปรับแอดเดรสสถานีในพารามิเตอร
9-18 ได สวทิชของฮารดแวรตองถูกต้ังไวท่ี 126 หรือ 127 (หมายถึง
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ทุกสวิทชต้ังคาที่ ‘on’) มิเชนนัน้พารามิเตอรนี้จะแสดงการตั้งคาท่ีแท
จริงของการสลับ

9-22  การเลือกการสงขอความ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกรูปแบบขอความ Profibus มาตรฐานสําหรับตัวแปลงความถี่ เพ่ือ
เปนตัวเลือกในการใชขอความที่มีการกําหนดรูปแบบอิสระในพารา
มิเตอร 9-15 และ 9-16

[1] มาตรฐาน1

[101] PPO 1

[102] PPO 2

[103] PPO 3

[104] PPO 4

[105] PPO 5

[106] PPO 6

[107] PPO 7

[108] * PPO 8

9-23  พารามเิตอรสําหรับสัญญาณ

อารเรย [1000]

พารามิเตอรนีบ้รรจุรายการของสัญญาณที่ใชไดสําหรับการเลือกใน
พารามิเตอร 9-15 และ 9-16

ไมมี

[3-02] คาอางอิงต่ําสุด

[3-03] คาอางอิงสูงสุด

[3-41] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ขึ้น ชุด 1

[3-42] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ลง ชุด 1

[3-51] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ขึ้น ชุด 2

[3-52] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ลง ชุด 2

[3-80] เวลาเปลี่ยนความเร็ว
แบบ Jog

[3-81] เวลาเปลี่ยนความเร็ว
แบบหยุดดวน

[4-11] ขีดจํากัดความเร็วต่ํา
ของมอเตอร [RPM]

[4-13] ขีดจํากัดความเร็วสูง
ของมอเตอร[RPM]

[4-16] โหมดขีดจํากัดแรงบิด
ของมอเตอร

[4-17] โหมดขีดจํากัดแรงบิด
ของไดนาโม
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[5-90] บัสควบคุมดิจิตัลและ
รีเลย

[5-93] เอาทพุทพัลส #27 ควบ
คุมบัส

[5-95] เอาทพุทพัลส #29 ควบ
คุมบัส

[6-53] ขั้วตอ 42 บัสควบ
คุมเอาทพุท

[8-90] ความเร็วบัส Jog 1

[8-91] ความเร็วบัส Jog 2

[8-94] คาปอนกลับบัส 1

[8-95] คาปอนกลับบัส 2

[8-96] คาปอนกลับบัส 3

[16-00] คําสั่งควบคุม

[16-01] คาอางอิง [หนวย]

[16-02] คาอางอิง %

[16-03] ขอความแสดงสถานะ

[16-05] คาหลักท่ีแทจริง [%]

[16-09] คาอานที่กําหนดเอง

[16-10] กําลัง [kW]

[16-11] กําลัง [hp]

[16-12] แรงดันไฟฟาของ
มอเตอร

[16-13] ความถี่

[16-14] กระแสของมอเตอร

[16-15] ความถี่ [%]

[16-16] แรงบิด [Nm]

[16-17] ความเร็ว [RPM]

[16-18] โหลดความรอนของ
มอเตอร

[16-30] แรงดันดีซีลิงค

[16-32] พลังงานเบรค /วนิาที

[16-33] พลังงานเบรค /2 นาที

[16-34] อุณหภูมิแผนระบาย
ความรอน

[16-35] โหลดความรอนของชุด
ขับ

[16-38] สถานะตัวควบคุม SL

[16-39] อุณหภูมิของการดควบ
คุม

[16-50] คาอางอิงภายนอก

[16-52] คาปอนกลับ [หนวย]

[16-53] คาอางอิง
ดิจิตัลโพเทนชิโอ

[16-54 ] คาปอนกลับ 1 [หนวย]

[16-55 ] คาปอนกลับ 2 [หนวย]

[16-56 ] คาปอนกลับ 3 [หนวย]
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[16-60 ] อินพุทดิจิตัล

[16-61 ] ขั้วตอ 53 การตั้งคา
สวิตช

[16-62 ] อินพุทอนาล็อก 53

[16-63 ] ขั้วตอ 54 การตั้งคา
สวิตช

[16-64 ] อินพุทอนาล็อก 54

[16-65 ] เอาทพุทอนาล็อก 42
[mA]

[16-66 ] เอาทพุทดิจิตัล [ไบนารี]

[16-67 ] อินพุท ความถี่ #29
[Hz]

[16-68 ] อินพุท ความถี่ #33
[Hz]

[16-69 ] เอาทพุทพัลส #27
[Hz]

[16-70 ] เอาทพุทพัลส #29
[Hz]

[16-71 ] เอาทพุทรีเลย [ไบนารี]

[16-72 ] ตัวนับ A

[16-73 ] ตัวนับ B

[16-75 ] อินพุทอนาล็อก X30/11

[16-76 ] อินพุทอนาล็อก X30/12

[16-77 ] เอาทพุทอนาล็อก
X30/8

[16-80 ] คําสั่งควบคุมฟลดบัส 1

[16-82 ] คาอางอิงฟลดบัส 1

[16-84 ] ตัวเลือกสื่อสาร STW

[16-85 ] คําสั่งควบคุมพอรต FC 1

[16-90 ] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน

[16-91 ] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน 2

[16-92 ] คําเตือน

[16-93 ] คําเตือน 2

[16-94 ] ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย

[16-95] ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย 2

[16-96 ] การบํารุงรักษา ขอความ
แสดงการบํารุงรักษา

9-27  การแกไขพารามเิตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

สามารถแกไขพารามิเตอรผานทาง Profibus, อินเตอรเฟซ RS485
มาตรฐาน หรือ LCP

[0] ยกเลิกการใช ยกเลิกการแกไขผาน Profibus
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[1] * ใช เปดใชการแกไขผาน Profibus

9-28  การควบคุมการประมวลผล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

การควบคุมการประมวลผล (การตั้งคาคําสั่งควบคุม, คาอางอิงความ
เร็ว และขอมูลประมวลผล) สามารถทําไดผานทาง Profibus หรือฟลด
บัสมาตรฐาน แตไมสามารถทําทั้งสองทางในเวลาเดียวกัน คุณสามารถ
ควบคุมหนาเคร่ืองไดเสมอผานทาง LCP การควบคุมผานสวนควบคุม
กระบวนการสามารถทําไดทางขั้วตอหรือฟลดบัส ขึ้นอยูกับการตั้งคาใน
พารามิเตอร 8-50 ถึง 8-56

[0] ยกเลิกใช ปดใชการควบคุมกระบวนการผานทาง Profibus และยกเลิกใชการควบ
คุมนี้ทางฟลดบัสมาตรฐาน หรือ Profibus Master class 2

[1] * เปดวงมาสเตอร เปดใชการควบคุมกระบวนการผานทาง Profibus Master Class 1 และ
ยกเลิกใชการควบคุมนี้ทางฟลดบัสมาตรฐาน หรือ Profibus Master
class 2

9-53  คําเตือน Profibus

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะแสดงการเตือนการสื่อสาร Profibus โปรดดูท่ีคูมือการ
ใชงาน Profibusสําหรับขอมูลเพิ่มเติม

อานอยางเดียว

บิต: ความหมาย:
0 ไมไดเช่ือมตอกบั DP-หลัก
1 ไมใช
2 FDL (ช้ันการเชื่อมโยงขอมูลฟลดบสั) ไม OK
3 ไดรับคําสั่งลางขอมูล
4 คาที่แทจริงไมไดรับการอพัเดต
5 คนหาอัตราบอด
6 PROFIBUS ASIC ไมสง
7 การตั้งคาเริ่มตน PROFIBUS ไม OK
8 ชุดขับเคลื่อนตัดการทาํงาน
9 CAN ภายใน ผิดพลาด
10 ขอความการกําหนดรูปแบบ PLC ไมถูกตอง
11 ID ทีผ่ิด สงโดย PLC
12 เกิดขอผิดพลาดภายใน
13 ไมไดกําหนดรูปแบบ
14 ใชการทาํงานหมดเวลา
15 คําเตือน 34 ทาํงาน

9-63  อัตราบอดที่แทจริง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะแสดงอัตราบอดของ Profibus ท่ีแทจริง Profibus
Master จะต้ังอัตราบอดโดยอัตโนมัติ

อานอยางเดียว

[0] 9.6 kbit/s

[1] 19.2 kbit/s

[2] 93.75 kbit/s

[3] 187.5 kbit/s

[4] 500 kbit/s

[6] 1500 kbit/s
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[7] 3000 kbit/s

[8] 6000 kbit/s

[9] 12000 kbit/s

[10] 31.25 kbit/s

[11] 45 45 kbit/s

[255] ไมพบอัตราบอด

9-65  หมายเลขโปรไฟล

พิสัย: หนาที่:

อานอยางเดียว

0* [0 - 0] พารามิเตอรนี้ประกอบดวยตัวระบุโปรไฟล ไบต 1 จะบรรจุหมายเลขโปร
ไฟล และไบต 2 เปนหมายเลขเวอรชันของโปรไฟล

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะมองไมเห็นผานทาง LCP

9-70  แกไขชุดคําส่ัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกชุดคําสั่งท่ีจะแกไข

[0] คาตั้งจากโรงงาน ใชขอมูลมาตรฐาน ตัวเลือกนีส้ามารถใชเปนแหลงขอมูลเพื่อใหชุดคํา
สั่งอ่ืนๆ กลับคืนสูสภาวะที่รูจัก

[1] * การตั้งคา 1 แกไขชุดคําสั่ง 1

[2] การตั้งคา 2 แกไขชุดคําสั่ง 2

[3] การตั้งคา 3 แกไขชุดคําสั่ง 3

[4] การตั้งคา 4 แกไขชุดคําสั่ง 4

[9] เลือกชุดคําสั่ง ตามชุดคําสั่งท่ีใชงานที่เลือกในพารามิเตอร 0-10

พารามิเตอรนี้มีไวเปนพิเศษสําหรับ LCPและฟลดบัส ดูเพ่ิมเติมท่ีพารามิเตอร 0-11 แกไขชุดคําสั่ง

9-71  บันทึกคาขอมูล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

คาพารามิเตอรท่ีเปล่ียนแปลงทาง Profibus จะไมไดรับการจัดเก็บลง
ในหนวยความจําถาวรโดยอัตโนมัติ ใชพารามิเตอรนี้เพ่ือเปดการทํา
งานฟงกชันที่จะเรียกคืนคาพารามิเตอรในหนวยความจําถาวร
EEPROM ดังนัน้คาพารามิเตอรท่ีมีการเปลี่ยนแปลงจะไดรับการคงไว
เมื่อปดเคร่ือง

[0] * ปด ยกเลิกการทํางานฟงกชันจัดเก็บหนวยความจําถาวร

[1] เก็บการแกไขคา จัดเก็บคาพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท่ีเลือกในพารามิเตอร 9-70
ในหนวยความจําถาวร การเลือกนี้จะกลับไปเปนปด [0] เมื่อคาทั้งหมด
ไดรับการจัดเก็บ

[2] เก็บตั้งคาทั้งหมด จัดเก็บคาพารามิเตอรท้ังหมดสําหรับชุดคําสั่งไวในหนวยความจําถาวร
การเลือกนีจ้ะกลับไปเปน ปด [0] เม่ือคาพารามิเตอรท้ังหมดไดรับการ
จัดเก็บ
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9-72  รีเซต็ชุดขับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมมีดําเนนิการ

[1] รีเซ็ตเม่ือเปดเคร่ือง รีเซ็ตตัวแปลงความถี่เมื่อเปดเคร่ือง สําหรับรอบของกําลังไฟฟา

[3] รีเซ็ตอุปฯเสริม รีเซ็ตอุปกรณเสริม Profibus เทานั้น จะมีประโยชนหลังจากเปลี่ยนการ
ต้ังคาบางอยางในกลุมพารามิเตอร 9-**, เชน พารามิเตอร 9-18
เมื่อรีเซ็ตแลว ตัวแปลงความถี่จะหายไปจากฟลดบัส ซึ่งอาจสงผลให
เกิดขอผิดพลาดการสื่อสารจากระบบหลัก

9-80  พารามเิตอรท่ีระบุ (1)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนี้จะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีระบุสําหรับ PROFIBUS

9-81  พารามเิตอรท่ีระบุ (2)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนี้จะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีระบุสําหรับ Profibus

9-82  พารามเิตอรท่ีระบุ (3)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนี้จะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีระบุสําหรับ Profibus

9-83  พารามเิตอรท่ีระบุ (4)

อารเรย [116]
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ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนีจ้ะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีระบุสําหรับ Profibus

9-90  พารามเิตอรท่ีเปล่ียนแปลง (1)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนีจ้ะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีเบ่ียงเบนจากการตั้งคามาตรฐาน

9-91  พารามเิตอรท่ีเปล่ียนแปลง (2)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนีจ้ะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีเบ่ียงเบนจากการตั้งคามาตรฐาน

9-92  พารามเิตอรท่ีเปล่ียนแปลง (3)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนีจ้ะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีเบ่ียงเบนจากการตั้งคามาตรฐาน
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9-94  พารามเิตอรท่ีเปล่ียนแปลง (5)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนี้จะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีเบ่ียงเบนจากการตั้งคามาตรฐาน
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2.11. เมนูหลัก กลุม 10 ฟลดบัส CAN 

2.11.1. 10-** ฟลดบัส DeviceNet และ CAN 

กลุมพารามิเตอรสําหรับพารามิเตอรของฟลดบัส DeviceNet CAN

2.11.2. 10-0* การตั้งคาทั่วไป

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการตั้งคารวมสําหรับอุปกรณเสริมฟลดบัส CAN

10-00  โปรโตคอล CAN

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[1] * DeviceNet ดูโปรโตคอล CAN ท่ีใชงาน

โนตสําหรับผูอาน
อุปกรณเสริมจะขึ้นอยูกับตัวเลือกที่ติดต้ัง

10-01  อัตราบอดที่เลือก

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกความเร็วการสงฟลดบัส การเลือกจะตองสอดคลองกับกับอัตรา
เร็วในการสงของตัวระบบหลัก และ โหนดฟลดบัสอ่ืนๆ

[16] 10 Kbps

[17] 20 Kbps

[18] 50 Kbps

[19] 100 kbps

[20] * 125 Kbps

[21] 250 Kbps

[22] 500 Kbps

[23] 800 Kbps

[24] 1000 Kbps

10-02  MAC ID

พิสัย: หนาที่:

63* [0 - 127 ] การเลือกแอดเดรสของสถานี ทุกๆ สถานท่ีีตออยูกับเน็ตเวิรค
DeviceNet เดียวกันจะตองมีแอดเดรสที่แนนอนชัดเจน

10-05  คาที่อานไดของตัวนับการสงผิดพลาด

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 255] ดูจํานวนขอผิดพลาดการสงการควบคุม CAN นับจากการเปดเคร่ืองคร้ัง
สุดทาย
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10-06  คาที่อานไดของตัวนับการรับผิดพลาด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] 0 - 255 ดูจํานวนขอผิดพลาดการรับการควบคุม CAN นับจากการเปดเคร่ืองคร้ัง
สุดทาย

10-07  ขอมลูท่ีอานไดของตัวนับบัสปด

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 255] ดูจํานวนเหตุการณบัสปดนบัจากเปดเคร่ืองทํางานลาสุด

2.11.3. 10-1* DeviceNet 

พารามิเตอรระบุสําหรับฟลดบัส DeviceNet

10-10  การเลือกประเภทขอมลูท่ีจะประมวลผล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกตัวอยาง (ขอความ) การสงขอมูล ตัวอยางท่ีมีอยูจะขึ้นอยูกับการ
ต้ังคาของพารามิเตอร 8-10 โปรไฟลเวิรดควบคุม
เมื่อพารามิเตอร 8-10 ถูกต้ังคาเปน [0] โปรไฟล FC , พารามิเตอร 10-
10 ตัวเลือก [0] และ [1] จะสามารถใชงานได
เมื่อพารามิเตอร 8-10 ถูกต้ังคาเปน [5] ODVA พารามิเตอร 10-10 ตัว
เลือก [2] และ [3] จะสามารถใชงานได
ตัวอยาง 100/150 และ 101/151 เปนการระบุจาก Danfoss ตัวอยาง
20/70 และ 21/71 เปนโปรไฟลชุดขับเคล่ือน AC ท่ีระบุจาก ODVA
สําหรับคําแนะนําการเลือกขอความ โปรดดูท่ีคูมือ DeviceNet
Operating Instructions (คูมือการใชงาน DeviceNet)
โปรดทราบวาการเปลี่ยนแปลงในพารามิเตอรนี้ จะถูกประมวลผลใน
ทันที

[0] ตัวอยาง 100/150

[1] ตัวอยาง 101/151

[2] ตัวอยาง 20/70

[3] ตัวอยาง 21/71

10-11  เขียนคารูปแบบขอมูลท่ีจะประมวลผล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกกระบวนการเขียนขอมูลสําหรับ I/O Assembly Instances
101/151 องคประกอบ [2] และ [3] ของอารเรยนี้สามารถเลือกได องค
ประกอบ [0] และ [1] ของอารเรยเปนการกําหนดถาวร

[0] * ไมมี

[3-02 ] คาอางอิงตํ่าสุด

[3-03 ] คาอางอิงสูงสุด

[3-41 ] กําหนดเวลาความเร็วขา
ขึ้น ชุด 1

[3-42 ] กําหนดเวลาความเร็วขา
ลง ชุด 1

[3-51 ] กําหนดเวลาความเร็วขา
ขึ้น ชุด 2

[3-52 ] กําหนดเวลาความเร็วขา
ลง ชุด 2
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[3-80 ] กําหนดเวลาความเร็วขา
ขึ้น-ลง Jog

[3-81 ] ต้ังเวลาความเร็วลง
หยุดทันที

[4-11 ] ขีดจํากัดตํ่าความเร็ว
มอเตอร [RPM]

[4-13 ] ขีดจํากัดสูงความเร็ว
มอเตอร [RPM]

[4-16 ] โหมดมอเตอรขีดจํากัด
ทอรก

[4-17 ] โหมดเคร่ืองกําเนดิไฟ
ฟาขีดจํากัดทอรก

[5-90 ] บัสควบคุมดิจิตัลและ
รีเลย

[5-93 ] เอาทพุทพัลส #27 บัส
ควบคุม

[5-95] เอาทพุทพัลส #29 บัส
ควบคุม

[6-53 ] ขั้วตอ 42 บัสควบ
คุมเอาทพุท

[8-90 ] ความเร็วบัส Jog 1

[8-91 ] ความเร็วบัส Jog 2

[16-80] คําสั่งควบคุมฟลดบัส 1
(คาถาวร)

[16-82 ] คาอางอิงฟลดบัส 1 (คา
ถาวร)

10-12  อานคารูปแบบขอมูลท่ีจะประมวลผล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกขอมูลประมวลผลสําหรับ I/O Assembly Instances (I/O ระบุไว
ลวงหนา) 101/151 องคประกอบ [2] และ [3] ของอารเรยนี้สามารถ
เลือกได องคประกอบ [0] และ [1] ของอารเรยเปนการกําหนดถาวร

ไมมี

[16-00 ] คําสั่งควบคุม

[16-01 ] คาอางอิง [หนวย]

[16-02 ] คาอางอิง %

[16-03 ] ขอความแสดงสถานะ
(คาถาวร)

[16-05 ] คาหลักท่ีแทจริง [%]
(คาถาวร)

[16-10 ] กําลัง [kW]

[16-11 ] กําลัง [hp]

[16-12 ] แรงดันไฟฟาของ
มอเตอร

[16-13 ] ความถี่

[16-14 ] กระแสของมอเตอร

[16-15 ] ความถี่ [%]

[16-16 ] แรงบิด
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[16-17 ] ความเร็ว [RPM]

[16-18 ] ความรอนของมอเตอร

[16-22 ] แรงบิด [%]

[16-30 ] แรงดันดีซีลิงค

[16-32 ] พลังงานเบรค/วินาที

[16-33 ] พลังงานเบรค/2 นาที

[16-34 ] อุณหภูมิแผนระบาย
ความรอน

[16-35 ] ความรอนของอินเวอร
เตอร

[16-38 ] สถานะตัวควบคุม SL

[16-39] อุณหภูมิการดควบคุม

[16-50 ] คาอางอิงภายนอก

[16-52 ] คาปอนกลับ [หนวย]

[16-53 ] คาอางอิง
ดิจิตัลโพเทนชิโอ

[16-54] คาปอนกลับ 1 [หนวย]

[16-55 ] คาปอนกลับ 2 [หนวย]

[16-56 ] คาปอนกลับ 3 [หนวย]

[16-60 ] อินพุทดิจิตัล

[16-61 ] ขั้วตอ 53 การตั้งคา
สวิตช

[16-62 ] อินพุทอนาล็อก 53

[16-63 ] ขั้วตอ 54 การตั้งคา
สวิตช

[16-64 ] อินพุทอนาล็อก 54

[16-65 ] เอาทพุทอนาล็อก 42
[mA]

[16-66 ] เอาทพุทดิจิตัล [ไบนารี]

[16-67 ] อินพุท ความถี ่ #29
[Hz]

[16-68 ] อินพุท ความถี ่ #33
[Hz]

[16-69 ] เอาทพุทพัลส #27
[Hz]

[16-70 ] เอาทพุทพัลส #29
[Hz]

[16-71 ] เอาทพุทรีเลย [ไบนารี]

[16-75 ] อินพุทอนาล็อก X30/11

[16-76 ] อินพุทอนาล็อก X30/12

[16-77 ] เอาทพุทอนาล็อก
X30/8 [mA]

[16-84 ] ตัวเลือกสื่อสาร STW

[16-85 ] คําสั่งควบคุมพอรต FC 1

[16-90] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน

[16-91 ] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน 2
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[16-92 ] คําเตือน

[16-93 ] คําเตือน 2

[16-94 ] ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย

[16-95 ] ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย 2

[16-96 ] ขอความ แสดงการบํารุง
รักษาเชิงปองกัน

10-13  พารามิเตอรการเตือน

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูคําเตือนเฉพาะของ DEVICENET หนึ่งบิตจะถูกกําหนดใหกับการ
เตือนแตละแบบ โปรดดูท่ีคูมือการใชงาน DEVICENET (MG.
33.DX.YY) สําหรับขอมูลเพ่ิมเติม

บิต: ความหมาย:
0 บัสไมทํางาน
1 หมดเวลาการเชื่อมตอชัดแจง
2 การเชื่อมตอ I/O
3 ถึงขดีจํากัดของการลอง
4 คาแทจริงไมไดอพัเดต
5 บัส CAN ปด
6 ขอผิดพลาดสง I/O
7 ขอผิดพลาดการเริ่มตน
8 ไมมีการจายไฟใหบสั
9 บัสปด
10 ขอผิดพลาดยงัคงอยู
11 คําเตือนขอผิดพลาด
12 ขอผิดพลาด MAC ID ซํ้า
13 RX เกดิโอเวอรรันของคิว
14 TX เกิดโอเวอรรันของคิว
15 CAN เกิดโอเวอรรัน

10-14  คาอางอิงเน็ต

อานอยางเดียวจาก LCP

เปดแหลงคาอางอิงในตัวอยาง 21/71 และ 20/70

[0] * ปด เปดใชคาอางอิงผานอินพุตอนาล็อก/ดิจิตอล

[1] เปด เปดใชคาอางอิงผานฟลดบัส

10-15  การควบคุมเน็ต

อานอยางเดียวจาก LCP

เลือกแหลงขอมูลควบคุมในตัวอยาง 21/71 และ 20-70

[0] * ปด เปดใชการควบคุมผานอินพุตอนาล็อก/ดิจิตอล

[1] เปด เปดใชการควบคุมผานฟลดบัส
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2.11.4. 10-2* ตัวกรอง COS

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการตั้งคาตัวกรอง COS

10-20  ตัวกรอง COS 1

พิสัย: หนาที่:

FFFF* [0 – FFFF] ปอนคาสําหรับตัวกรอง COS 1 เพ่ือต้ังคาฟลเตอร มาสค สําหรับขอ
ความแสดงสถานะ เมื่อทํางานในสถานะ COS (Change-Of-State)
ฟงกชันนีจ้ะกรองบิตในขอความแสดงสถานะที่ไมควรสงออกไปหากมี
การเปลี่ยนแปลง

10-21  ตัวกรอง COS 2

พิสัย: หนาที่:

FFFF* [0 – FFFF] ปอนคาสําหรับตัวกรอง COS 2 เพ่ือต้ังคาหนากากของตัวกรอง สําหรับ
คาหลักท่ีแทจริง เมื่อทํางานในสถานะ COS (Change-Of-State) คุณ
สามารถกรองบิตในคาหลักท่ีแทจริงท่ีไมควรสงออกไปหากมีการ
เปล่ียนแปลง

10-22  ตัวกรอง COS 3

พิสัย: หนาที่:

FFFF* [0 – FFFF] ปอนคาสําหรับตัวกรอง COS 3 เพ่ือต้ังคามาสกของฟลเตอรสําหรับ
PCD 3 เมื่อทํางานในฟงกชัน COS (CHANGE-OF-STATE) ฟงกชันนี้จะ
กรองบิตใน PCD 3 ท่ีไมควรสงออกไปหากมีการเปลี่ยนแปลง

10-23  ตัวกรอง COS 4

พิสัย: หนาที่:

FFFF* [0 – FFFF] ปอนคาสําหรับ COS การกรอง 4 เพ่ือต้ังคาฟลเตอร มาสคสําหรับ PCD
4 เมื่อทํางานในสถานะ COS (Change-Of-State) ฟงกชันนีจ้ะกรองบิต
ใน PCD 4 ท่ีไมควรสงออกไปหากมีการเปลี่ยนแปลง

2.11.5. 10-3* ใชพารามเิตอร 

กลุมพารามิเตอรนี้จะชวยใหสามารถเขาใชพารามิเตอรท่ีจัดดัชนไีว และตั้งคาการโปรแกรมที่ระบุไว

10-30  ดัชนีอารเรย

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 255] ดูพารามิเตอรแบบอารเรย พารามิเตอรนีจ้ะใชไดเมื่อตอติดต้ังฟลดบัส
DeviceNet

10-31  การจดัเก็บคาขอมลู

อุปกรณเสริม: หนาที่:

คาพารามิเตอรท่ีเปล่ียนแปลงทาง DeviceNet จะไมไดรับการจัดเก็บ
ลงในหนวยความจําถาวรโดยอัตโนมัติ ใชพารามิเตอรนี้เพ่ือเปดการทํา
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งานฟงกชันที่จะเรียกคืนคาพารามิเตอรในหนวยความจําถาวร
EEPROM ดังนัน้คาพารามิเตอรท่ีมีการเปลี่ยนแปลงจะไดรับการคงไว
เมื่อปดเคร่ือง

[0] * ปด ยกเลิกการทํางานฟงกชันจัดเก็บหนวยความจําถาวร

[1] เก็บการแกไขคา จัดเก็บคาพารามิเตอรท้ังหมดจากชุดคําสั่งท่ีใชมาไวในหนวยความจํา
ถาวร การเลือกนีจ้ะกลับไปเปนปด [0] เม่ือคาท้ังหมดไดรับการจัดเก็บ

[2] เก็บตั้งคาทั้งหมด จัดเก็บคาพารามิเตอรท้ังหมดสําหรับชุดคําสั่งไวในหนวยความจําถาวร
การเลือกนีจ้ะกลับไปเปน ปด [0] เม่ือคาพารามิเตอรท้ังหมดไดรับการ
จัดเก็บ

10-32  การทบทวน Devicenet

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูหมายเลขการปรับรุนของ DeviceNet พารามิเตอรนี้ใชสําหรับการ
สรางไฟล EDS

10-33  จัดเก็บทุกครั้ง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด ยกเลิกการจัดเก็บขอมูลในหนวยความจําถาวร

[1] เปด จัดเก็บขอมูลพารามิเตอรท่ีไดรับผานทาง DeviceNet ในหนวยความจํา
ถาวร EEPROM ใหเปนคามาตรฐาน

10-39  พารามเิตอร F ของ DEVICENET

อารเรย [1000]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

0* [0 - 0] พารามิเตอรนีใ้ชสําหรับกําหนดรูปแบบตัวแปลงความถี่ผานทาง
DEVICENET และสรางไฟล EDS
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2.12. เมนูหลัก กลุม 11 LonWorks

2.12.1. LonWorks 11* 

กลุมพารามิเตอรสําหรับพารามิเตอรท่ีระบุของ LonWorks ท้ังหมด
พารามิเตอรท่ีเก่ียวของกับ ID LonWorks

11-00  ไอดีของนิวรอน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลข ไอดีของนวิรอนท่ีเปนลักษณะเฉพาะของชิป NEURON

11-10  โปรไฟลชุดขับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * โปรไฟลของ VSD

พารามิเตอรนี้ชวยใหการเลือกระหวางโปรไฟลการทํางานของ
LONMARK
โปรไฟลของ DANFOSS และ NODE OBJECT เปนตัวรวมสําหรับทุก
โปรไฟล

11-15  คําเตือน LON

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFF ] พารามิเตอรนีม้ีการเตือนเฉพาะของ LON

บิต สถานะ
0 ฟอลตภายใน
1 ฟอลตภายใน
2 ฟอลตภายใน
3 ฟอลตภายใน
4 ฟอลตภายใน
5 การเปลี่ยนประเภทสําหรับ NVOANIN1 ไมถูกตอง
6 การเปลี่ยนประเภทสําหรับ NVOANIN2 ไมถูกตอง
7 การเปลี่ยนประเภทสําหรับ NVO109ANIN1 ไมถูกตอง
8 การเปลี่ยนประเภทสําหรับ NVO109ANIN2 ไมถูกตอง
9 การเปลี่ยนประเภทสําหรับ NVO109ANIN3 ไมถูกตอง
10 ขอผิดพลาดการเริ่มตน
11 ขอผิดพลาดการสื่อสารภายใน
12 การทบทวนของซอฟตแวรไมตรงกัน
13 บัสไมทํางาน
14 ไมมีอุปกรณเสริมอยู
15 อินพุทของ LON (NVI/NCI) เกินขีดจํากัด

11-17  การทบทวน XIF

0* [0 - 0]

อานอยางเดียว
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พารามิเตอรนี้มีเวอรชันของไฟลอินเทอรเฟสภายนอกบนชิบ NEURON
C บนอุปกรณเสริม LON

11-18  การทบทวน LONWORKS

0* [0 - 0 ]

อานอยางเดียว

พารามิเตอรนี้มีเวอรชันของซอฟตแวรของโปรแกรมที่ประยุกตใชบน
ชิป NEURON C บนอุปกรณเสริม LON

11-21  การจดัเก็บคาขอมลู

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด ไมใชงานฟงกชันจัดเก็บ

[2] เก็บทุกชุดคําสั่ง จัดเก็บคาของพารามิเตอรทุกตัวใน E2PROM คาพารามิเตอรจะกลับไป
เปน OFF เมื่อคาของพารามิเตอรทุกตัวถูกจัดเก็บแลว

พารามิเตอรนีถู้กใชเพ่ือเปดการจัดเก็บขอมูลลงในหนวยเก็บความจําที่
ไมเปล่ียนแปลงงาย
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2.13. เมนูหลัก กลุม 13 Smart Logic

2.13.1. 13-** คุณลกัษณะของ โปรแกรม

ตัวควบคุม Smart Logic (SLC) เปนการเรียงลําดับการกระทําที่ผูใชระบุไวซึ่งจะไดรับการประมวลผลโดย SLC
(ดูพารามิเตอร 13-52 [x]) เม่ือ เหตุการณ เก่ียวของท่ีกําหนดโดยผูใช (ดูพารามิเตอร 13-51[x]) ไดรับการ
ประเมินจาก SLC วาเปน TRUE (จริง) เหตุการณและ การกระทํา แตละรายการจะถูกกําหนดหมายเลขและ
เชื่อมโยงเขาดวยกันเปนคู ซึ่งหมายความวาเมื่อ เหตุการณ [0] สําเร็จ (ไดรับคา TRUE (จริง)) การกระทํา
[0] จะไดรับการปฏิบัติ หลังจากนี้ เงือ่นไขของ เหตุการณ [1] จะไดรับการประเมินและหากเปน TRUE
(จริง) การกระทํา [1] จะไดรับการปฏิบัติตอๆ ไป ในแตละรอบ จะมีการประเมิน เหตุการณ เพียงหนึง่คร้ังเทา
นั้น หาก เหตุการณ ถูกประเมินเปน FALSE (เท็จ) จะไมมีสิ่งใดเกิดขึ้น (ใน SLC) ระหวางรอบการสแกน
ปจจุบัน และไมมี เหตุการณ อ่ืนใดไดรับการประเมินตอ ซึ่งหมายความวาเมื่อ SLC เร่ิมตน จะทําการประเมิน
เหตุการณ  [0] (และเฉพาะ เหตุการณ [0] เทานั้น) ในแตละรอบการสแกน เมื่อใดก็ตามที่เหตุการณ [0] ถูก
ประเมินเปน TRUE (จริง) SLC จึงจะลงมือปฏิบัติ การกระทํา[0] และเร่ิมประเมินเหตุการณ  [1] คุณสามารถ
ต้ังโปรแกรมจาก 1 ถึง 20 เหตุการณ และ การกระทํา
เมื่อ เหตุการณ / การกระทํา สุดทายไดรับการปฏิบัติ การเรียงลําดับจะเร่ิมตนใหมอีกคร้ังจาก เหตุการณ
[0] / การกระทํา [0] ภาพประกอบนี้แสดงตัวอยางของ เหตุการณ / การกระทํา สามชุด:

การสตารทและการหยุด SLC:
การสตารทและการหยุด SLC สามารถทําไดโดยการเลือก On [1] หรือ Off [0] ในพารามิเตอร 13-00 SLC
สตารทเสมอในสถานะ 0 (เม่ือไดประเมิน เหตุการณ [0]) SLC จะเร่ิมตนทํางานเม่ือเหตุการณการสตารท (ระบุ
ในพารามิเตอร 13-01  เหตุการณการสตารท) ถูกประเมินเปน TRUE (จริง) (โดยท่ี On [1] ถูกเลือกในพารา
มิเตอร 13-00) SLC จะหยุดเมื่อ เหตุการณการหยุด (พารามิเตอร 13-02) เปน จริง พารามิเตอร 13-03 จะรี
เซ็ตพารามิเตอร SLC และเร่ิมตนการตั้งโปรแกรมตั้งแตแรก

2.13.2. 13-0* การต้ังคา SLC 

ใชการตั้งคา SLC เพ่ือสั่งทํางาน หยุดการทํางาน และรีเซ็ตการควบคุมแบบ Smart Logic

13-00  โหมดตัวควบคุม SL

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด ยกเลิกการใชงานตัวควบคุม Smart Logic

[1] เปด เปดใชงานตัวควบคุม Smart Logic
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13-01  เหตุการณการสตารท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทบูลีน (TRUE (จริง) หรือ FALSE(เท็จ)) เพ่ือใชงานการควบ
คุมแบบ Smart Logic

[0] * False ปอนคาถาวรของ FALSE (เท็จ) ในกฎตรรกะ

[1] True ปอนคาถาวรของคา TRUE (จริง) ในกฎตรรกะ

[2] ทํางาน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[3] ในชวง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[4] ตามคาอางอิง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[5] ขีดจํากัดแรงบิด ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[6] ขีดจํากัดกระแส ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สาํหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[7] นอกชวงกระแส ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[8] ตํ่ากวา ILOW ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[9] สูงกวา IHIGH ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[10] นอกชวงความเร็ว

[11] ตํ่ากวาความเร็วต่ํา ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[12] สูงกวาความเร็วสูง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[13] ออกนอกชวงปอนกลับ

[14] ตํ่ากวาคาปอนกลับต่ํา

[15] สูงกวาคาปอนกลับสูง

[16] การเตือนความรอน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[17] แรงดันหลักอยูนอกชวง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[18] กลับทิศทาง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[19] การเตือน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[20] เตือน(ตัดทํางาน) ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[21] เตือน(ล็อกตัด) ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[22] ตัวเปรียบเทียบ 0 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 0 ในกฎตรรกะ

[23] ตัวเปรียบเทียบ 1 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 1 ในกฎตรรกะ

[24] ตัวเปรียบเทียบ 2 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 2 ในกฎตรรกะ

[25] ตัวเปรียบเทียบ 3 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 3 ในกฎตรรกะ

[26] กฎตรรกะ 0 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 0 ในกฎตรรกะ

[27] กฎตรรกะ 1 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 1 ในกฎตรรกะ

[28] กฎตรรกะ 2 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 2 ในกฎตรรกะ

[29] กฎตรรกะ 3 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 3 ในกฎตรรกะ

[33] อินพุทดิจิตัล DI18 ใชคาของ DI18 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[34] อินพุทดิจิตัล DI19 ใชคาของ DI19 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)
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[35] อินพุทดิจิตัล DI27 ใชคาของ DI27 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[36] อินพุทดิจิตัล DI29 ใชคาของ DI29 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[37] อินพุทดิจิตัล DI32 ใชคาของ DI32 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[38] อินพุทดิจิตัล DI33 ใชคาของ DI33 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[39] คําสั่งสตารท เหตุการณนี้เปนจริง ถาตัวแปลงความถี่ถูกสตารทโดยวธิีการใดๆ (เชน
ผานอินพุตดิจิตอล ฟลดบัส หรืออ่ืนๆ)

[40] ชุดขับที่หยุด เหตุการณนี้เปนจริง ถาตัวแปลงความถี่ถูกหยุด หรือล่ืนไหลโดยวธิีการ
ใดๆ (เชน ผานอินพุตดิจิตอล ฟลดบัส หรืออ่ืนๆ)

[41] รีเซ็ตตัดการทํางาน เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน (แตไม
ไดตัดล็อกการทํางาน) และปุมรีเซ็ตถูกกด

[42] รีเซ็ตตัดการทํางาน
อัตโนมัติ

เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน (แตไม
ไดตัดล็อกการทํางาน) และส่ังใหรีเซ็ตอัตโนมัติ

[43] ปุม OK เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุม OK บน LCP ถูกกด

[44] รีเซ็ต เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุม Reset บน LCP ถกูกด

[45] ปุมดานซาย เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนดานซาย บน LCP ถูกกด

[46] ปุมดานขวา เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนดานขวา บน LCP ถูกกด

[47] ปุมเล่ือนขึ้น เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนขึ้นบน LCP ถูกกด

[48] ปุมเล่ือนลง เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนลงบน LCP ถูกกด

[50] ตัวเปรียบเทียบ 4 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 4 ในกฎตรรกะ

[51] ตัวเปรียบเทียบ 5 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 5 ในกฎตรรกะ

[60] กฎตรรกะ 4 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 4 ในกฎตรรกะ

[61] กฎตรรกะ 5 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 5 ในกฎตรรกะ

13-02  เหตุการณการหยุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทบูลีน (TRUE หรือ FALSE) เพ่ือยกเลิกใชงาน ตัวควบคุม
Smart Logic

[0] * False (เท็จ) ปอนคาถาวรของ FALSE (เท็จ) ในกฎตรรกะ

[1] True (จริง) ปอนคาถาวรของคา TRUE (จริง) ในกฎตรรกะ

[2] ทํางาน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[3] ในชวง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[4] ตามคาอางอิง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[5] ขีดจํากัดแรงบิด ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[6] ขีดจํากัดกระแส ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[7] นอกชวงกระแส ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[8] ตํ่ากวา ILOW ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[9] สูงกวา IHIGH ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[10] นอกชวงความเร็ว
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[11] ตํ่ากวาความเร็วต่ํา ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[12] สูงกวาความเร็วสูง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[13] ออกนอกชวงปอนกลับ ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[14] ตํ่ากวาคาปอนกลับต่ํา ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[15] สูงกวาคาปอนกลับสูง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[16] การเตือนความรอน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[17] แรงดันหลักอยูนอกชวง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[18] กลับทิศทาง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[19] การเตือน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[20] เตือน(ตัดทํางาน) ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[21] เตือน(ล็อกตัด) ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[22] ตัวเปรียบเทียบ 0 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 0 ในกฎตรรกะ

[23] ตัวเปรียบเทียบ 1 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 1 ในกฎตรรกะ

[24] ตัวเปรียบเทียบ 2 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 2 ในกฎตรรกะ

[25] ตัวเปรียบเทียบ 3 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 3 ในกฎตรรกะ

[26] กฎตรรกะ 0 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 0 ในกฎตรรกะ

[27] กฎตรรกะ 1 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 1 ในกฎตรรกะ

[28] กฎตรรกะ 2 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 2 ในกฎตรรกะ

[29] กฎตรรกะ 3 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 3 ในกฎตรรกะ

[30] หมดเวลา SL 0 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 0 ในกฎตรรกะ

[31] หมดเวลา SL 1 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 1 ในกฎตรรกะ

[32] หมดเวลา SL 2 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 2 ในกฎตรรกะ

[33] อินพุทดิจิตัล DI18 ใชคาของ DI18 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[34] อินพุทดิจิตัล DI19 ใชคาของ DI19 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[35] อินพุทดิจิตัล DI27 ใชคาของ DI27 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[36] อินพุทดิจิตัล DI29 ใชคาของ DI29 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[37] อินพุทดิจิตัล DI32 ใชคาของ DI32 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[38] อินพุทดิจิตัล DI33 ใชคาของ DI33 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[39] คําสั่งสตารท เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) ถาตัวแปลงความถี่ถูกสตารทโดยวิธีการ
ใดๆ (เชน ผานอินพุตดิจิตัล ฟลดบัส หรืออ่ืนๆ)

[40] ชุดขับท่ีหยุด เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) ถาตัวแปลงความถี่ถูกหยุด หรือล่ืนไหล
โดยวิธีการใดๆ (เชน ผานอินพุตดิจิตัล ฟลดบัส หรืออ่ืนๆ)

[41] รีเซ็ตตัดการทํางาน เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน (แตไม
ไดตัดล็อกการทํางาน) และปุมรีเซ็ตถูกกด

[42] รีเซ็ตตัดการทํางาน
อัตโนมัติ

เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน (แตไม
ไดตัดล็อกการทํางาน) และสั่งใหรีเซ็ตอัตโนมัติ
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[43] ปุม OK เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุม OK บน LCP ถูกกด

[44] ปุม Reset เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุม Reset บน LCP ถูกกด

[45] ปุมดานซาย เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมดานซาย บน LCP ถูกกด

[46] ปุมดานขวา เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมดานขวา บน LCP ถูกกด

[47] ปุมเล่ือนขึ้น เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนขึ้นบน LCP ถูกกด

[48] ปุมเล่ือนลง เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนลงบน LCP ถูกกด

[50] ตัวเปรียบเทียบ 4 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 4 ในกฎตรรกะ

[51] ตัวเปรียบเทียบ 5 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 5 ในกฎตรรกะ

[60] กฎตรรกะ 4 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 4 ในกฎตรรกะ

[61] กฎตรรกะ 5 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 5 ในกฎตรรกะ

[70] หมดเวลา SL 3 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 3 ในกฎตรรกะ

[71] หมดเวลา SL 4 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 4 ในกฎตรรกะ

[72] หมดเวลา SL 5 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 5 ในกฎตรรกะ

[73] หมดเวลา SL 6 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 6 ในกฎตรรกะ

[74] หมดเวลา SL 7 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 7 ในกฎตรรกะ

13-03  รีเซต็ SLC

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * หามรีเซ็ต SLC รักษาการต้ังคาที่โปรแกรมไวทุกคาพารามิเตอรกลุม 13 (13-*)

[1] รีเซ็ต SLC รีเซ็ตทุกคาพารามิเตอรกลุม 13 (13-*) ไปเปนคามาตรฐาน

2.13.3. 13-1* ตัวเปรียบเทียบ

ตัวเปรียบเทียบใชสําหรับการเปรียบเทียบตัวแปรตอเนื่อง (เชน ความถี่เอาทพุท, กระแสเอาทพุท, อินพุทอ
นาล็อก ฯลฯ) กับคาที่ตั้งไวลวงหนาแบบแนนอน นกจากนี้ยังมีคาดิจิตัลท่ีอาจจะถูกเปรียบเทียบกับคาเวลาคง
ท่ี ดูคําอธิบายเพิ่มเติมในพารามิเตอร 13-10 ตัวเปรียบเทียบจะไดรับการประเมินหนึ่งคร้ังในแตละรอบการ
สแกน ใชผลลัพธ (TRUE (จริง) หรือ FALSE (เท็จ)) โดยตรง พารามิเตอรท้ังหมดในกลุมพารามิเตอรนีเ้ปน
พารามิเตอรแบบอารเรย ท่ีมีดัชนี 0 ถึง 5 เลือกดัชนี 0 เพ่ือต้ังโปรแกรมตัวเปรียบเทียบ 0 เลือกดัชน ี1 เพ่ือต้ัง
โปรแกรมตัวเปรียบเทียบ 1 และตอๆ ไป

13-10  โอเปอรแรนดตัวเปรียบเทียบ

อารเรย [4]

เลือกตัวแปรที่จะถูกตรวจสอบโดยตัวเปรียบเทียบ

[0] * ยกเลิกการใช (ไมใช)

[1] คาอางอิง

[2] คาปอนกลับ

[3] ความเร็วมอเตอร

[4] กระแสมอเตอร

[5] แรงบิดมอเตอร
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[6] กําลังมอเตอร

[7] แรงดันมอเตอร

[8] แรงดันเชื่อม DC

[9] ความรอนมอเตอร

[10] ความรอนชุดขับ

[11] อุณหภูมิแผนระบาย
ความรอน

[12] อินพุทอนาล็อก AI53

[13] อินพุทอนาล็อก AI54

[14] อนาล็อก AIFB10

[15] อนาล็อก AIS24V

[17] อนาล็อก AICCT

[18] อินพุทพัลส FI29

[19] อินพุทพัลส FI33

[20] หมายเลขสัญญาณ
เตือน

[30] ตัวนับ A

[31] ตัวนับ B

13-11  โอเปอรเรเตอรตัวเปรียบเทียบ

อารเรย [6]

สําหรับพารามิเตอร 13-10 ท่ีมีคาจาก [0] ถึง [31] ดังตอไปนี้ถูกตอง:

เลือกตัวออเปอรเรเตอรท่ีจะใชในการเปรียบเทียบ

[0] < เลือก < [0] สําหรับผลลัพธของการประเมินผลที่จะเปน TRUE (จริง)
เมื่อตัวแปรที่เลือกในพารามิเตอร 13-10 มีคานอยกวาคาถาวรในพารา
มิเตอร 13-12 ผลลัพธจะเปน FALSE (เท็จ) หากตัวแปรที่เลือกในพารา
มิเตอร 13-10 มีคาสูงกวาคาถาวรในพารามิเตอร 13-12

[1] * ≈ เลือก ≈ [1] สําหรับผลลัพธของการประเมินผลที่จะเปน TRUE (จริง)
เมื่อตัวแปรที่เลือกในพารามิเตอร 13-10 มีคาโดยประมาณเทากับคา
ถาวรในพารามิเตอร 13-12

[2] > เลือก > [2] สําหรับการกลับตรรกะของตัวเลือก < [0]

13-12  คาตัวเปรียบเทียบ

อารเรย [6]

0.000 * [-100000.000 -
100000.000]

ปอน “ระดับการทริกเกอร” สําหรับตัวแปรที่ถูกตรวจสอบโดยตัวเปรียบ
เทียบนี้ นีจ่ะเปนอารเรยพารามิเตอรท่ีมีคาตัวเปรียบเทียบ 0 ถึง 5

2.13.4. 13-2* ตัวตั้งเวลา

กลุมพารามิเตอรนี้ประกอบดวยพารามิเตอรตัวจับเวลา
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ใชผลลัพธ (TRUE (จริง) หรือ FALSE(เท็จ)) จาก ตัวตั้งเวลา ไดโดยตรงเพ่ือระบุ Event (ดูพารามิเตอร 13-
51) หรือใชเปนอินพุตบูลีนในกฎตรรกะ (ดูพารามิเตอร 13-40, 13-42 หรือ 13-44) ตัวตั้งเวลาจะเปนคา
FALSE (เท็จ) ตอเมื่อเร่ิมตนโดยการกระทํา (เชน “ตัวตั้งเวลาสตารท 1 [29]”) จนกระทั่งผานคาตัวตั้งเวลาที่
ปอนในพารามิเตอรนี้ จากนั้นคาจะกลายเปน TRUE (จริง) อีกคร้ัง
พารามิเตอรท้ังหมดในกลุมพารามิเตอรนีเ้ปนพารามิเตอรแบบอารเรย ท่ีมีดัชนี 0 ถึง 2 เลือกดัชนี 0 เพ่ือต้ัง
โปรแกรมตัวตั้งเวลา 0 เลือกดัชนี 1 เพ่ือต้ังโปรแกรมตัวตั้งเวลา 1 และตอๆ ไป

13-20  ตัวตั้งเวลาตัวควบคุม SL

อารเรย [3]

0.00 s* [0.00 - 360000.00 s] ปอนคาเพื่อระบุระยะเวลาของเอาทพุท FALSE (เท็จ) จากตัวตั้งเวลาที่
ต้ังโปรแกรมไว ตัวตั้งเวลาจะเปน FALSE (เท็จ) หากเร่ิมตนจากดวยการ
กระทํา (เชน ตัวตั้งเวลาสตารท 1 [29]) และจนกวาคาตั้งเวลาที่ปอนไว
จะผานไป

2.13.5. 13-4* กฎตรรกะ

รวมอินพุตบูลีนไดถึงสามแบบ (อินพุต TRUE (จริง) / FALSE (เท็จ)) จากตัวตั้งเวลา, ตัวเปรียบเทียบ, อินพุต
ดิจิตอล, บิตสถานะ และ Event โดยใชออเปอรเรเตอรตรรกะ AND (และ),OR (หรือ), NOT (ไม) เลือกอินพุต
บูลีนสําหรับการคํานวณในพารามิเตอร 13-40, 13-42 และ 13-44 ระบุตัวโอเปอรเรเตอรท่ีจะใชเพ่ือรวมอินพุต
ท่ีเลือกในพารามิเตอร 13-41 และ 13-43 แบบโลจิก

ลําดับความสําคัญของการคํานวณ
ผลลัพธของพารามิเตอร 13-40, 13-41 และ 13-42 จะไดรับการคํานวณกอน ผลลัพธ (TRUE (จริง)/ FALSE
(เท็จ)) ของการคํานวณนีจ้ะถูกรวมไวในการตั้งคาของพารามิเตอร 13-43 และ 13-44 และสงเปนผลลัพธสุด
ทาย (TRUE (จริง)/ FALSE (เท็จ)) ของกฏตรรกะ

13-40  บูลีนกฎตรรกะ 1

อารเรย [6]

เลือกอินพุทบูลีน (TRUE (จริง) หรือ FALSE (เท็จ)) ตัวแรกสําหรับกฎ
ตรรกะที่เลือก

[0] * เท็จ ปอนคาถาวรของ FALSE (เท็จ) ในกฎตรรกะ

[1] จริง ปอนคาถาวรของคา TRUE (จริง) ในกฎตรรกะ

[2] ทํางาน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[3] ในชวง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[4] ตามคาอางอิง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[5] ขีดจํากัดแรงบิด ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[6] ขีดจํากัดกระแส ดูกลุมพารามเิตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[7] นอกชวงกระแส ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[8] ตํ่ากวา ILOW ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[9] สูงกวา IHIGH ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[10] นอกชวงความเร็ว

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®

142  MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  

2



[11] ตํ่ากวาความเร็วต่ํา ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[12] สูงกวาความเร็วสูง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[13] ออกนอกชวงปอนกลับ ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[14] ตํ่ากวาคาปอนกลับต่ํา ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[15] สูงกวาคาปอนกลับสูง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[16] การเตือนความรอน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[17] แรงดันหลักอยูนอกชวง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[18] กลับทิศทาง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[19] การเตือน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[20] เตือน(ตัดทํางาน) ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[21] เตือน(ล็อกตัด) ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[22] ตัวเปรียบเทียบ 0 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 0 ในกฎตรรกะ

[23] ตัวเปรียบเทียบ 1 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 1 ในกฎตรรกะ

[24] ตัวเปรียบเทียบ 2 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 2 ในกฎตรรกะ

[25] ตัวเปรียบเทียบ 3 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 3 ในกฎตรรกะ

[26] กฎตรรกะ 0 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 0 ในกฎตรรกะ

[27] กฎตรรกะ 1 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 1 ในกฎตรรกะ

[28] กฎตรรกะ 2 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 2 ในกฎตรรกะ

[29] กฎตรรกะ 3 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 3 ในกฎตรรกะ

[30] หมดเวลา 0 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 0 ในกฎตรรกะ

[31] หมดเวลา 1 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 1 ในกฎตรรกะ

[32] หมดเวลา 2 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 2 ในกฎตรรกะ

[33] อินพุทดิจิตัล DI18 ใชคาของ DI18 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[34] อินพุทดิจิตัล DI19 ใชคาของ DI19 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[35] อินพุทดิจิตัล DI27 ใชคาของ DI27 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[36] อินพุทดิจิตัล DI29 ใชคาของ DI29 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[37] อินพุทดิจิตัล DI32 ใชคาของ DI32 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[38] อินพุทดิจิตัล DI33 ใชคาของ DI33 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[39] คําสั่งสตารท กฏตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) ถาตัวแปลงความถี่ถูกสตารทโดยวิธีการ
ใดๆ (เชน ผานอินพุตดิจิตัล ฟลดบัส หรืออ่ืนๆ)

[40] ชุดขับท่ีหยุด กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) ถาตัวแปลงความถี่ถูกหยุด หรือล่ืนไหล
โดยวิธีการใดๆ (เชน ผานอินพุตดิจิตัล ฟลดบัส หรืออ่ืนๆ)

[41] รีเซ็ตตัดการทํางาน กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน (แตไม
ไดตัดล็อกการทํางาน) และปุมรีเซ็ตถูกกด

[42] รีเซต็ตัดการทํางาน
อัตโนมัติ

กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน (แตไม
ไดตัดล็อกการทํางาน) และสั่งใหรีเซ็ตอัตโนมัติ
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[43] ปุม OK กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อปุม OK บน LCP ถูกกด

[44] ปุม RESET กฎตรรกะนี้เปน TRUE ( จริง ) เม่ือปุม RESET บน LCP ถูกกด

[45] ปุมดานซาย กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อปุมดานซาย บน LCP ถูกกด

[46] ปุมดานขวา กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อปุมดานขวา บน LCP ถูกกด

[47] ปุมเล่ือนขึ้น กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนขึ้น บน LCP ถูกกด

[48] ปุมเล่ือนลง กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนลง บน LCP ถูกกด

[50] ตัวเปรียบเทียบ 4 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 4 ในกฎตรรกะ

[51] ตัวเปรียบเทียบ 5 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 5 ในกฎตรรกะ

[60] กฎตรรกะ 4 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 4 ในกฎตรรกะ

[61] กฎตรรกะ 5 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 5 ในกฎตรรกะ

[70] หมดเวลา SL 3 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 3 ในกฎตรรกะ

[71] หมดเวลา SL 4 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 4 ในกฎตรรกะ

[72] หมดเวลา SL 5 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 5 ในกฎตรรกะ

[73] หมดเวลา SL 6 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 6 ในกฎตรรกะ

[74] หมดเวลา SL 7 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 7 ในกฎตรรกะ

13-41  โอเปอรเรเตอรกฎตรรกะ 1

อารเรย [6]

เลือกตัวโอเปอรเรเตอรตรรกะตัวแรกที่ใชกับอินพุทบูลีนจากพารา
มิเตอร 13-40 และ 13-42
[13- XX] จะแจงถึงอินพุทบูลีนของพารามิเตอร 13-*

[0] * ยกเลิกการใช (ไมใช) ขามพารามิเตอร 13-42, 13-43 และ 13-44

[1] AND ประเมินนิพจน [13-40] AND [13-42]

[2] OR ประเมินนิพจน [13-40] OR [13-42]

[3] AND NOT ประเมินนิพจน [13-40] AND NOT [13-42]

[4] OR NOT ประเมินนิพจน [13-40] OR NOT [13-42]

[5] NOT AND ประเมินนิพจน NOT [13-40] AND [13-42]

[6] Not OR ประเมินนิพจน NOT [13-40] OR [13-42]

[7] NOT AND NOT ประเมินนิพจน NOT [13-40] AND NOT [13-42]

[8] Not OR Not ประเมินนิพจน NOT [13-40] OR NOT [13-42]

13-42  บูลีนกฎตรรกะ 2

อารเรย [6]
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เลือกอินพุทบูลีน (TRUE (จริง) หรือ FALSE (เท็จ)) ท่ีสองสําหรับกฎ
ตรรกะที่เลือก

ดูพารามิเตอร 13-40 สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติมของตัวเลือกและการทํา
งานของตัวเลือกเหลานี้

13-43  โอเปอรเรเตอรกฎตรรกะ 2

อารเรย [6]

เลือกออเปอรเรเตอรเชิงตรรกะที่สองท่ีจะใชกับอินพุทบูลีนที่จะคํานวณ
ในพารามิเตอร 13-40, 13-41 และ 13-42 และอินพุทบูลีนที่มาจาก
พารามิเตอร 13-42
[13-44] จะแจงถึงอินพุทบูลีนของพารามิเตอร 13-44
[13-40/13-42] จะแจงถึงอินพุทบูลีนที่จะคํานวณในพารามิเตอร 13-
40, 13-41 และ 13-42 DISABLED (ยกเลิกใชงาน) [0] (การตั้งคาจาก
โรงงาน) เลือกตัวเลือกนีเ้พ่ือขามพารามิเตอร 13-44

[0] * ยกเลิกการใช (ไมใช)

[1] AND ประเมินนิพจน [13-40/13-42] AND [13-44]

[2] OR ประเมินนิพจน [13-40/13-42] OR [13-44]

[3] AND NOT ประเมินนิพจน [13-40/13-42] AND NOT [13-44]

[4] OR NOT ประเมินนิพจน [13-40/13-42] OR NOT [13-44]

[5] NOT AND ประเมินนิพจน NOT [13-40/13-42] AND [13-44]

[6] NOT OR ประเมินนิพจน NOT [13-40/13-42] OR [13-44]

[7] NOT AND NOT ประเมินนิพจน NOT [13-40/13-42] AND [13-44] และประเมินนิ
พจน AND NOT [13-44]

[8] NOT OR NOT ประเมินนิพจน NOT [13-40/13-42] OR NOT [13-44]

13-44  บูลีนกฎตรรกะ 3

อารเรย [6]

เลือกอินพุทบูลีน (TRUE (จริง) หรือ FALSE (เท็จ)) ท่ีสามสําหรับกฎ
ตรรกะที่เลือก

ดูพารามิเตอร 13-40 สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติมของตัวเลือกและการทํา
งานของตัวเลือกเหลานี้

2.13.6. 13-5* สถานะ

พารามิเตอรสําหรับการตั้งโปรแกรม Smart Logic Controller

13-51  เหตุการณตัวควบคุม SL

อารเรย [20]
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เลือกอินพุทบูลีน (TRUE (จริง) หรือ FALSE(เท็จ)) เพ่ือระบุเหตุการณ
ของ Smart Logic Controller

ดูพารามิเตอร 13-02 สําหรับคําอธิบายเพ่ิมเติมของตัวเลือกและการทํา
งานของตัวเลือกเหลานี้

13-52  การกระทําของตัวควบคุม SL

อารเรย [20]

เลือกการกระทําที่ตรงกับเหตุการณ SLC การกระทําจะถูกสั่งการเมื่อ
เหตุการณท่ีเก่ียวของ (ท่ีระบุในพารามิเตอร 13-51) ไดรับการประเมิน
วาเปนจริง การกระทําตอไปนี้สามารถเลือกได:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ไมมีดําเนนิการ

[2] เลือกชุดคําสั่ง 1 เปล่ียนชุดคําสั่งท่ีใชงาน (พารามิเตอร 0-10) เปน '1'

[3] เลือกชุดคําสั่ง 2 เปล่ียนชุดคําสั่งท่ีใชงาน (พารามิเตอร 0-10) เปน '2'

[4] เลือกชุดคําสั่ง 3 เปล่ียนชุดคําสั่งท่ีใชงาน (พารามิเตอร 0-10) เปน '3'

[5] เลือกชุดคําสั่ง 4 เปล่ียนชุดคําสั่งท่ีใชงาน (พารามิเตอร 0-10) เปน '4' หากมีการเปลี่ยน
ชุดคําสั่ง คานัน้จะรวมกับคําสั่งต้ังคาอื่นๆ ท่ีมาจากทั้งอินพุ
ทดิจิตัลหรือจากฟลดบัส

[10] เลือกลวงหนา 0 เลือกคาอางอิงลวงหนา 0

[11] เลือกลวงหนา 1 เลือกคาอางอิงลวงหนา 1

[12] เลือกลวงหนา 2 เลือกคาอางอิงลวงหนา 2

[13] เลือกลวงหนา 3 เลือกคาอางอิงลวงหนา 3

[14] เลือกลวงหนา 4 เลือกคาอางอิงลวงหนา 4

[15] เลือกลวงหนา 5 เลือกคาอางอิงลวงหนา 5

[16] เลือกลวงหนา 6 เลือกคาอางอิงลวงหนา 6

[17] เลือกลวงหนา 7 เลือกคาอางอิงลวงหนา 7 หากคาอางอิงลวงหนาที่ใชงานอยูถูกเปลี่ยน
แปลง คาจะรวมกับคําสั่งคาอางอิงตั้งลวงหนาอื่น ท่ีอาจมาจากอินพุ
ทดิจิตัลหรือผานทางฟลดบัส

[18] เลือกเปล่ียนความเร็ว 1 เลือกเปล่ียนความเร็ว 1

[19] เลือกเปล่ียนความเร็ว 2 เลือกเปล่ียนความเร็ว 2

[22] หมุน สงคําสั่งสตารทไปยังตัวแปลงความถี่

[23] กลับทิศหมุน สงคําสั่งสตารทกลับทิศหมุนไปยังตัวแปลงความถี่

[24] หยุด สงคําสั่งหยุดไปยังตัวแปลงความถี่

[26] หยุดดวยกระแสตรง สงคําสั่งหยุดโดย DC ไปยังตัวแปลงความถี่

[27] ล่ืนไหล ตัวแปลงความถี่หยุดแบบลื่นไหลทันที คําสั่งหยุดท้ังหมด รวมถึงคําสั่ง
ล่ืนไหล จะหยุด SLC

[28] การคางคาเอาทพุท คางความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่
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[29] ตัวตั้งเวลาสตารท 0 สตารทตัวตั้งเวลา 0 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[30] ตัวตั้งเวลาสตารท 1 สตารทตัวตั้งเวลา 1 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[31] ตัวตั้งเวลาสตารท 2 สตารทตัวตั้งเวลา 2 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[32] เอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า เอาทพุทใดๆ ท่ีเปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 1’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาต่ํา (ปด)

[33] เอาทพุทดิจิตัล B ตํ่า เอาทพุทใดๆ ท่ีเปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 2’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาต่ํา (ปด)

[34] เอาทพุทดิจิตัล C ตํ่า เอาทพุทใดๆ ท่ีเปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 3’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาต่ํา (ปด)

[35] เอาทพุทดิจิตัล D ตํ่า เอาทพุทใดๆ ท่ีเปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 4’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาต่ํา (ปด)

[36] เอาทพุทดิจิตัล E ตํ่า เอาทพุทใดๆ ท่ีเปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 5’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาต่ํา (ปด)

[37] เอาทพุทดิจิตัล F ตํ่า เอาทพุทใดๆ ท่ีเปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 6’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาต่ํา (ปด)

[38] เอาทพุทดิจิตัล A สูง เอาทพุทใดๆที่เปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 1’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาสูง (ถูกปด)

[39] เอาทพุทดิจิตัล B สูง เอาทพุทใดๆที่เปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 2’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาสูง (ถูกปด)

[40] เอาทพุทดิจิตัล C สูง เอาทพุทใดๆที่เปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 3’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาสูง (ถูกปด)

[41] เอาทพุทดิจิตัล D สูง เอาทพุทใดๆที่เปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 4’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาสูง (ถูกปด)

[42] เอาทพุทดิจิตัล E สูง เอาทพุทใดๆที่เปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 5’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาสูง (ถูกปด)

[43] เอาทพุทดิจิตัล F สูง เอาทพุทใดๆที่เปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 6’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาสูง (ถูกปด)

[60] รีเซ็ต ตัวนับ A รีเซ็ตตัวนับ A เปนศูนย

[61] รีเซ็ต ตัวนับ B รีเซ็ตตัวนับ A เปนศนูย

[70] สตารทตัวตั้งเวลา 3 สตารทตัวตั้งเวลา 3 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[71] สตารทตัวตั้งเวลา 4 สตารทตัวตั้งเวลา 4 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[72] สตารทตัวตั้งเวลา 5 สตารทตัวตั้งเวลา 5 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[73] สตารทตัวตั้งเวลา 6 สตารทตัวตั้งเวลา 6 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[74] สตารทตัวตั้งเวลา 7 สตารทตัวตั้งเวลา 7 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม
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2.14. เมนูหลัก กลุม 14 ฟงกชันพิเศษ

2.14.1. 14-** ฟงกชันพเิศษ 

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดคาฟงกชันตัวแปลงความถี่พิเศษ

2.14.2. 14-0* สวิตช่ิงของอินเวอรเตอร 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบสวติชิ่งของอินเวอรเตอร

14-00  รูปแบบสวิตชิ่ง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * 60 AVM

[1] SFAVM เลือกรูปแบบสวติชิ่ง: 60° AVM หรือ SFAVM

14-01  ความถี่สวิตชิ่ง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] 1.0 kHz

[1] 1.5 kHz

[2] 2.0 kHz

[3] 2.5 kHz

[4] 3.0 kHz

[5] 3.5 kHz

[6] 4.0 kHz

[7] 5.0 kHz

[8] 6.0 kHz

[9] 7.0 kHz

[10] 8.0 kHz

[11] 10.0 kHz

[12] 12.0 kHz

[13] 14.0 kHz

[14] 16.0 kHz

เลือกความถี่สวติชิ่งของอินเวอรเตอร การเปลี่ยนความถี่สวิตชิ่งสามา
รถชวยลดสัญญาณรบกวนทางเสียงจากมอเตอรได

โนตสําหรับผูอาน
คาความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ตองไมเกิน 1/
10 ของความถี่สวติชิ่ง เมื่อมอเตอรกําลังทํางาน ใหปรับ
ความถี่สวิตชิ่งในพารามิเตอร 14-01 จนกวาเสียงรบ
กวนจากมอเตอรจะเบาลงเทาท่ีจะเปนไปได ดูเพ่ิมเติม
ท่ีพารามิเตอร 14-00 และหัวขอ การลดพิกัด
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โนตสําหรับผูอาน
ความถี่สวิตชิ่งท่ีมีคาสูงกวา 5.0 kHz จะนําไปสูการลด
พิกัดของเอาทพุทสูงสุดของตัวแปลงความถี่โดย
อัตโนมัติ

14-03  โอเวอรโมดูเลชั่น

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ปด

[1] * เปด เลือก เปด [1] เพ่ือเชื่อมตอฟงกชันโอเวอรมอดูเลชั่นสําหรับแรง
ดันเอาทพุท เพ่ือใหไดรับแรงดันเอาทพุทที่สูงกวาแรงดันหลัก 15%
เลือก ปด [0] สําหรับการไมมีการโอเวอรโมดูเลชั่นของแรง
ดันเอาทพุท เพ่ือหลีกเลี่ยงระลอก (Ripple) ของแรงบิดบนเพลา
มอเตอร

14-04  PWM แบบสุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] เปด เลือก เปด [1] เพ่ือเปลี่ยนเสียงรบกวนการสลับมอเตอรจากเสียงกริ่ง
ชัดเจน ใหเปนเสียงรบกวนที่ไมชัดเจน"ขาว" เบาลง ซึ่งสามารถทําได
ดวยการปรับการซิงโครไนสของความกวางพัลสเฟสเอาทพุทที่มีการ
มอดูเลตลงเล็กนอยและสุม
เลือก ปด [0] สําหรับการไมเปล่ียนแปลงเสียงรบกวนการสลับมอเตอร

2.14.3. เปด/ปด แหลงจายไฟหลัก 14-1* 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบ การตรวจดูแล/การจัดการ และการลมเหลวของแหลงจายไฟหลัก

14-10  แหลงจายไฟหลักลมเหลว

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมมีการทํางาน

[3] * แบบล่ืนไหล

[4] การสํารองพลังงานจลน

เลือกฟงกชันท่ีซึ่งตัวแปลงความถี่จะตองกระทําเมื่อคาถึงชวงที่ยอมรับ
ไดท่ีต้ังในพารามิเตอร 14-11 หรือคําสั่งความลมเหลวแบบผกผันของ
แหลงจายไฟทํางานผานอินพุทดิจิตัลขั้วใดขั้วหนึ่ง (พารามิเตอร 5-1*)

การสํารองพลังงานจลน:

[0]: ไมมีการทํางาน พลังงานที่เหลืออยูในชุดตัวเก็บประจุจะ
ถูกใชเพ่ือ “ขับ" มอเตอร แตก็จะมีการคายประจุออกมาดวย

[3]: แบบล่ืนไหล อินเวอรเตอรจะปดและชุดตัวเก็บประจุจะ
สํารองไวสําหรับการดควบคุมเพื่อใหแนใจวาเม่ือแหลงจาย
ไฟตอกลับเขามาอีกคร้ังการสตารทอีกคร้ังจะทําไดรวดเร็ว
(เม่ือเกิดการกระริบของแหลงจายไฟ)

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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[4]: การสํารองพลังงานจลน ตัวแปลงความถี่จะไตความเร็ว
ขึ้นโดยการควบคุมความเร็วจากการทํางานที่สรางพลังงาน
ขึ้นของมอเตอร โดยใชโมเมนตแรงเฉื่อยของระบบ

การสํารองพลังงานจลน[4]: ตัวแปลงความถี่จะไตความเร็วขึ้นตราบ
เทาที่พลังงานยังคงมีอยูจากโมเมนตของแรงเฉื่อยจากโหลด

14-11  แรงดันหลักเมื่อเกิดฟอลตท่ีแหลงจายไฟหลัก

พิสัย: หนาที่:

342 V* [150 - 600 V] พารามิเตอรนี้กําหนดชวงของแรงดันซึ่งฟงกชันที่ถูกเลือกในพารา
มิเตอร 14-10 ควรจะถูกกระตุน

14-12  การทํางานเมือ่แหลงจายไฟหลักไมสมดุล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ตัดการทํางาน

[1] การเตือน

[2] ยกเลิกการใช

[3] ลดพิกัด เมื่อตรวจพบความไมสมดุลอยางรุนแรงของแหลงจายไฟหลัก:
เลือก ตัดการทํางาน [0] เพ่ือตัดการทํางานของตัวแปลงความถี่
เลือก การเตือน [1] เพ่ือแจงการเตือน;
เลือก ยกเลิกการใช [2] สําหรับการไมดําเนนิการหรือ
เลือก การลดพิกัด [3] สําหรับการลดพิกัดของตัวแปลงความถี่
การทํางานภายในสภาวะไมสมดุลรุนแรงนี้จะลดอายุการใชงานของ
มอเตอร ถือวาเปนสิ่งรายแรงหากมอเตอรทํางานใกลระดับภาระโหล
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ดท่ีระบุอยางตอเนื่อง (เชน การทํางานของปมหรือพัดลมท่ีใกลความ
เร็วเต็มพิกัด)

2.14.4. 14-2* รีเซ็ตตัดทํางาน 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบ การจัดการการรีเซ็ตอัตโนมัติ การจัดการการตัดการทํางานพิเศษ และ
การเร่ิมตนตั้งคาการทํางานหรือการทดสอบตัวเองของการดควบคุม

14-20  โหมดรีเซต็

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * รีเซ็ตดวยมือ

[1] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 1

[2] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 2

[3] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 3

[4] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 4

[5] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 5

[6] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 6

[7] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 7

[8] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 8

[9] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 9

[10] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 10

[11] รีเซต็อัตโนมัติ X 15

[12] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 20

[13] รีเซ็ตอัตโนมัติไมรูจบ เลือกฟงกชันการรีเซ็ตหลังจากการตัดการทํางาน เมื่อรีเซ็ตแลวตัว
แปลงความถี่จึงจะสามารถรีสตารทได
เลือก รีเซ็ตดวยมือ [0] เพ่ือทําการรีเซ็ตผานทางปุม [RESET] หรือทาง
อินพุทดิจิตัล
เลือก รีเซ็ตอัตโนมัติ X 1…X20 [1]-[12] เพ่ือทําการรีเซ็ตอัตโนมัติ
ระหวางหนึ่งถึงยี่สิบหลังจากตัดการทํางาน
เลือก รีเซ็ตอัตโนมัติไมรูจบ [13] สําหรับการรีเซ็ตตอเนื่องหลังจากตัด
การทํางาน

โนตสําหรับผูอาน
มอเตอรอาจสตารทโดยไมแจงเตือน หากจํานวนคร้ังท่ี
ระบุของการรีเซ็ตอัตโนมัติครบตามที่ต้ังภายใน 10
นาที ตัวแปลงความถี่จะเขาสูโหมด รีเซ็ตดวยมือ [0]
หลังจากทําการรีเซ็ตดวยมือ คาที่ต้ังของพารามิเตอร
14-20 จะกลับไปเปนการเลือกเร่ิมแรก หากจํานวนครั้ง
ของ การรีเซ็ตอัตโนมัติ ไมครบภายใน 10 นาที หรือเม่ือ
มีการรีเซ็ตดวยมือ ตัวนับการรีเซ็ตอัตโนมัติภายในจะ
กลับไปเปนคาศูนย

โนตสําหรับผูอาน
รีเซ็ตอัตโนมัติจะยังคงทํางานอยูสําหรับการรี
เซ็ตฟงกชันการหยุดแบบปลอดภัยในเฟรมแวรเวอรชัน
< 4.3X
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14-21  เวลาเริ่มสตารทใหมอัตโนมัติ

พิสัย: หนาที่:

10s* [0 - 600 s] ปอนรอบเวลานบัจากการตัดการทํางานกระทั่งฟงกชันรีเซ็ตอัตโนมัติ
เร่ิมตน พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อพารามิเตอร 14-20 ถูกต้ังไวท่ี รี
เซ็ตอัตโนมัติ [1] - [13]

14-22  โหมดการทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * การทํางานปกติ

[1] ทดสอบการดควบคุม

[2] การเร่ิมตน ใชพารามิเตอรนีเ้พ่ือระบุการทํางานปกติ เพ่ือทําการทดสอบ หรือเพื่อ
เร่ิมตนพารามิเตอรท้ังหมด ยกเวน พารามิเตอร 15-03, 15-04 และ 15-
05 ฟงกชันนีจ้ะทํางานตอเมื่อจายกําลังไฟใหกับตัวแปลงความถี่แลว
เลือก การทํางานปกต ิ [0] สําหรับการทํางานปกติของตัวแปลงความถี่
กับมอเตอรในการใชงานที่เลือก
เลือก ทดสอบการดควบคุม [1] เพ่ือทดสอบอินพุ
ทและเอาทพุทอนาล็อกและดิจิตัล และแรงดันควบคุม +10 V การทด
สอบตองใชคอนเนก็เตอรสําหรับการทดสอบกับการเชื่อมตอภายใน ใช
ขั้นตอนตอไปนี้สําหรับการทดสอบการดควบคุม:

1. เลือก การทดสอบการดควบคุม [1]

2. ตัดไฟจากแหลงจายไฟหลักและรอจนไฟที่จอแสดงผลดับ
ลง

3. ต้ังสวิตช S201 (A53) และ S202 (A54) = ‘ON’ /I

4. เสียบปล๊ักทดสอบ (ดูดานลาง)

5. ตอแหลงจายไฟหลัก

6. ดําเนนิการทดสอบแบบตางๆ

7. ผลลัพธจะถูกแจงขึ้นที่ LCP และตัวแปลงความถี่จะเขาสูวง
รอบแบบไมรูจบ

8. พารามิเตอร 14-22 ไดรับการตั้งคาเปนการทํางานปกติโดย
อัตโนมัติ ดําเนนิการรอบการจายไฟเพื่อสตารทใน การทํา
งานปกติหลังจากการทดสอบการดควบคุม

หากการทดสอบเปนปกติ:
คาที่อานไดบน LCP: การดควบคุมปกติ
ตัดแหลงจายไฟและถอดปลั๊กทดสอบออก ไฟ LED สีเขียวที่การดควบ
คุมจะสวาง

ถาการทดสอบลมเหลว:
คาที่อานไดบน LCP: ความลมเหลว I/O การดควบคุม
เปล่ียนตัวแปลงความถี่หรือการดควบคุม ไฟ LED สีแดงท่ีการดควบคุม
จะสวาง ปล๊ักทดสอบ (เชื่อมตอขั้วตอดังตอไปนี้เขาดวยกัน): 18 - 27
- 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54
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เลือก การเร่ิมตน [2] เพ่ือรีเซ็ตคาพารามิเตอรท้ังหมดไปเปนการตั้งคา
มาตรฐาน ยกเวนพารามิเตอร 15-03, 15-04 และ 15-05 ตัวแปลงความ
ถี่จะรีเซ็ตระหวางการเปดเคร่ืองคร้ังถัดไป
พารามิเตอร 14-22 ยังจะกลับไปเปนการตั้งคามาตรฐานการทํางาน
ปกติ [0] ดวย

14-25  หนวงตัดการทํางานที่ขีดจํากัดแรงบิด

พิสัย: หนาที่:

60 s* [0 - 60 s = OFF] ปอนคาหนวงเวลาตัดการทํางานของขีดจํากัดแรงบิด เปนวนิาที เมื่อ
แรงบิดเอาทพุตขึ้นถึงขีดจํากัดแรงบิด (พารามิเตอร 4-16 และ 4-17)
การเตือนจะแสดงขึ้น หากการเตือนนี้แสดงขึ้นตอเนื่องเปนเวลานาน
ตามที่ระบุในพารามิเตอรนี้ ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน ยกเลิกการ
ใชการหนวยเวลาตัดการทํางานโดยตั้งพารามิเตอรไป 60 s = OFF การ
ตรวจสอบความรอนตัวแปลงความถี่ยังคงทํางาน

14-26  หนวงตัดการทํางานที่ฟอลตของอินเวอรเตอร

พิสัย: หนาที่:

5s* [0 - 35 s] เมื่อตัวแปลงความถี่ตรวจพบแรงดันสูงเกินไปในการปดตามเวลาที่ต้ัง
ไว จะไดรับผลกระทบหลังจากเวลาท่ีต้ังไว

14-29  รหัสบริการ

พิสัย: หนาที่:

-* [-2147483647 ถึง
+2147483647 N/A ]

ใชเพ่ือการบริการเทานั้น

2.14.5. การควบคุมขีดจํากดักระแส 14-3* 

ตัวแปลงความถี่มีคุณลักษณะตัวควบคุมขีดจํากัดกระแสที่จะทํางานเมื่อกระแสมอเตอร และ แรงบิดท่ีสูงกวา
ขีดจํากัดแรงบิดท่ีต้ังในพารามิเตอร 4-16 และ 4-17
เมื่อตัวแปลงความถี่ทํางานขึ้นถึงขีดจํากัดกระแสในระหวางการทํางานของมอเตอรหรือการทํางานแบบคืน
พลังงานกลับ ตัวแปลงความถี่จะพยายามทําใหคาแรงบิดลดตํ่ากวาขีดจํากัดท่ีกําหนดไวลวงหนาโดยเร็วที่
สุดเทาท่ีจะทําไดโดยไมสูญเสียการควบคุมมอเตอร
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ขณะที่ควบคุมกระแสทํางาน ตัวแปลงความถี่จะสามารถหยุดได โดยการตั้งอินพุทดิจิตัลใดๆ เปน ล่ืนไหล ผก
ผัน [2] หรือ ล่ืนไหลและรีเซ็ตผกผัน [3]. สัญญาณใดๆ บนขั้วตอ 18 ถึง 33 จะไมทํางานจนกวาตัวแปลงความ
ถ่ีจะหางจากขีดจํากัดกระแสดังกลาว
ดวยการใชอินพุทดิจิตัลท่ีต้ังเปน ล่ืนไหล ผกผัน [2] หรือ ล่ืนไหลและรีเซ็ตผกผัน  [3] มอเตอรจะไมใชเวลา
ท่ีเปล่ียนความเร็วลง เนือ่งจากตัวแปลงความถี่ล่ืนไหลอยู

14-30  ตัวคุมขีดกระแส อัตราขยายตาม

พิสัย: หนาที่:

100 %* [0 - 500 %] ปอนคาอัตราขยายตามสัดสวนสําหรับตัวควบคุมขีดจํากัดกระแส การ
เลือกคาที่สูงจะทําใหตัวควบคุมตอบสนองเร็วขึ้น การตั้งคาระดับสูง
เกินไปนาํไปสูความไรเสียรภาพของตัวควบคุม

14-31  เวลารวมของตัวควบคุมขีดจํากัดกระแส

พิสัย: หนาที่:

0.020 s* [0.002 – 2.000 s] ควบคุมคาคงท่ีเวลาการอินทิเกรตในการควบคุมขีดจํากัดกระแส การตั้ง
คาใหระดับต่ําลงจะทําใหการตอบสนองเร็วขึ้น การตั้งคาระดับต่ําเกิน
ไปนําไปสูความไรเสถียรภาพของตัวควบคุม

2.14.6. การปรับใชพลังงานใหเหมาะสม 14-4* 

พารามิเตอรสําหรับการปรับระดับการปรับใชพลังงานใหเหมาะสม ท้ังในโหมดแรงบิดผันแปร (VT) และ โหมด
การปรับใชพลังงานใหเหมาะสมที่สุดโดยอัตโนมัติ (AEO)

การปรับใหเหมาะสมที่สุดเพ่ือลดการใชพลังงานทํางานก็ตอเมื่อพารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะของแรงบิดต้ัง
คาเปน การปรับพลังงานใหเหมาะสมที่สุดโดยอัตโนมัติสําหรับ เคร่ืองอัดอากาศ [2] หรือ การปรับใชพลังงาน
ใหเหมาะสมท่ีสุดโดยอัตโนมัติ VT [3]

14-40  ระดับ VT

พิสัย: หนาที่:

66%* [40 - 90%] ปอนคาระดับการสรางสนามแมเหล็กมอเตอรท่ีความเร็วต่ํา การเลือกคา
ระดับต่ําจะลดการสูญเสียพลังงานในมอเตอร แตจะลดความจุภาระลง
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

14-41  การสรางสนามแมเหล็ก AEO ต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

40%* [40 - 75%] ปอนคาการสรางสนามแมเหล็กตํ่าสุดท่ียอมใหทําไดสําหรับ AEO การ
เลือกคาระดับต่ําจะลดการสูญเสียพลังงานในมอเตอร แตจะลดความ
ตานทานที่มีตอภาระเปลี่ยนแปลงฉับพลันเชนกัน

14-42  ความถี่ AEO ต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

10Hz* [5- 40 Hz] ปอนคาความถี่ตํ่าสุด ซึ่งการปรับใหเหมาะสมที่สุดเพ่ือลดการใช
พลังงาน (AEO) ท่ีจะทํางาน
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14-43  ตัวประกอบกําลังของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

0.66* [0.40 - 0.95] คาเซ็ตพอยตของตัวประกอบกําลัง (Cos(phi)) จะถูกต้ังโดยอัตโนมัติ
เพ่ือใหไดสมรรถนะ AEO ท่ีเหมาะสมท่ีสุด โดยทั่วไปพารามิเตอรนีค้วร
จะไมเปลี่ยนแปลง อยางไรก็ตามในบางสถานการณอาจจําเปนตอง
ปอนคาใหมเพ่ือปรับใหเหมาะสม

2.14.7. 14-5* สภาพแวดลอม 

พารามิเตอรนี้ชวยใหตัวแปลงความถี่สามารถทํางานภายใตสภาวะแวดลอมพิเศษ

14-50  RFI 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ปด

[1] * เปด เลือก เปด [1] เพ่ือใหม่ันใจไดวาตัวแปลงความถี่สอดคลองกับ
มาตรฐาน EMC
เลือก ปด [0] ตอเมื่อตัวแปลงความถี่ไดรับไฟฟาจากแหลงจายไฟหลัก
ท่ีมีการแยกโดดทางไฟฟา เชน แหลงจายไฟหลัก IT ในโหมดนี้ การ
เก็บประจุของ RFI ภายใน (ตัวเก็บประจุตัวกรอง) ระหวางโครงเครื่อง
และ วงจรตัวกรอง RFI ท่ีสายหลัก จะถูกตัดเพ่ือหลีกเล่ียงความเสีย
หายของวงจรขั้นกลางและลดกระแสตัวเก็บประจุท่ีไหลลงดิน (ตาม
มาตรฐาน IEC 61800-3)

2.14.8. การควบคุมพัดลม 14-52 

14-52  การควบคุมพัดลม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * อัตโนมัติ

[1] เปด 50%

[2]
[3]

เปด 75%
เปด 100%

เลือกความเร็วต่ําสุดของพัดลมภายใน
เลือกอัตโนมัติ [0] เพ่ือสั่งใหพัดลมทํางานเทานั้นเมื่ออุณหภูมิภายใน
ของชุดขับอยูในชวง +35 °C ถึง +55°C โดยประมาณ พัดลมจะทํางาน
ดวยความเร็วต่ําที่ +35°C และที่ความเร็วพิกัดท่ี +55°C โดยประมาณ

14-53  การตรวจสอบพัดลม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] * การเตือน

[2] ตัดการทํางาน

เลือกปฏิกิริยาที่ตัวแปลงความถี่ควรจะดําเนินการในกรณีท่ีตรวจพบ
ฟอลตของพัดลม
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14-55  ตัวกรองเทอาพุท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมมีตัวกรอง

[1] ตัวกรองคลื่นทราย เลือกชนิดของตัวกรองเอาทพุทที่เชื่อมตอ พารามิเตอรนีไ้มสามารถ
ปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

2.14.9. การลดพิกัดอัตโนมตัิ 14-6* 

กลุมนี่มีพารามิเตอรสําหรับการลดพิกัดตัวแปลงความถี่ในกรณีของอุณหภูมิสูง

14-60  การทํางานที่อุณหภมูิสูงเกิน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ตัดการทํางาน

[1] ลดพิกัด ถาหากแผนระบายความรอนหรือ อุณหภูมิของการดควบคุมเกินจากขีด
จํากัดของอุณหภูมิท่ีโปรแกรมไวจากโรงงาน การเตือนจะทํางาน เมื่อ
อุณหภูมิเพ่ิมสูงขึ้น ใหเลือกระหวางตัวแปลงความถี่ควรจะตัดการทํา
งาน (ตัดล็อกการทํางาน) หรือลดพิกัดกระแสเอาทพุท

ตัดการทํางาน [0]: ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน (ตัด
ล็อกการทํางาน) และสรางสัญญาณเตือน ตองเปด/ปดเคร่ืองใหมเพ่ือรี
เซ็ตสัญญาณเตือนแตยังไมอนญุาตใหสตารทมอเตอรใหมอีกคร้ัง จน
กวาอุณหภูมิแผนระบายความรอนจะตกลงต่ํากวาขีดจํากัดสัญญาณ
เตือน

ลดพิกัด [1]: ถาอุณหภูมิวกิฤติสูงเกินกําหนด กระแสเอาทพุทจะลดลง
จนถึงคาอุณหภูมิท่ียอมรับได

2.14.10. ไมมกีารตัดการทํางานขณะมีโหลดเกินที่อินเวอรเตอร 

ในระบบของปมบางครั้ง ตัวแปลงความถี่อาจถูกกําหนดอยางไมเหมาะสมกับผลลัพธท่ีตองการในขณะนั้น ใน
ทุกๆ จุดของลักษณะของการไหลกับความสูงท่ีสามารถทํางานได ท่ีจุดเหลานีป้มจะตองการกระแสสูงกวาคา
กระแสที่พิกัดของตัวแปลงความถี่ ตัวแปลงความถี่จะยอมใหมีกระแสเกินเทากับ 110% ของกระแสที่พิกัดตอ
เนื่องไดนาน 60 นาที หากยังคงมีโหลดเกินอยู โดยปกติตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน (ทําใหปมหยุดแบบ
ล่ืนไหล) และแจงสัญญาณเตือน
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จะเปนการเหมาะสมกวาที่จะใหปมทํางานดวยความเร็วที่ลดลงเปนเวลาชั่วครู ในกรณีท่ีไมสามารถทํางานได
ตอเนือ่งตามปริมาณที่ตองการ

เลือก การทํางานขณะมีโหลดเกินท่ีอินเวอรเตอร พารามิเตอร 14-61 เพ่ือลดความเร็วของปมโดยอัตโนมัติจน
กวากระแสเอาทพุทจะต่ํากวา 100% ของกระแสที่พิกัด (ต้ังคาในระดับการลดพิกัด พารามิเตอร 14-62)
การทํางานขณะมีโหลดเกินที่อินเวอรเตอรเปนอีกหนึ่งทางเลือกเพื่อปลอยใหตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน

ตัวแปลงความถี่จะประมาณโหลดดานกําลังโดยใชตัวนับโหลดของอินเวอรเตอร ซึ่งจะทําใหมีการเตือนท่ี
98% และรีเซ็ตการเตือนที่ 90% ท่ีคาเทากับ 100% ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานและแจงสัญญาณเตือน
สถานะของตัวนับสามารถอานไดในพารามิเตอร 16-35 ความรอนของอินเวอรเตอร

หากพารามิเตอร 14-61 การทํางานขณะมีโหลดเกินที่อินเวอรเตอร ถูกตั้งคาเปน ลดพิกัด ความเร็วของปมจะ
ลดลงเมื่อตัวนับนับเกินคา 98 และจะยังคงลดลงไปจนกวาตัวนบัจะตกลงต่ํากวา 90.7
หากพารามิเตอร 14-62ระดับการลดพิกัด ถูกต้ังคาเปน 95% เปนตน ภาวะโหลดเกินท่ียังคงมีอยูจะทําให
ความเร็วของปมแกวงระหวางคาที่สัมพันธกับคากระแสเอาทพุทที่พิกัดเทากับ 110% ถึง 95% สําหรับตัว
แปลงความถี่

14-61  การทํางานเมือ่โหลดเกินที่อินเวอรเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ตัดการทํางาน

[1] ลดพิกัด จะใชในกรณีท่ีโหลดเกินยังคงมีอยูตอเนื่องภายหลังจากขีดจํากัดทาง
ความรอน (110% สําหรับ 60 นาที)
เลือก ตัดการทํางาน [0] เพ่ือทําใหตัวแปลงความถี่ตัดการทํางานและ
แจงสัญญาณเตือนหรือ ลดพิกัด [1] เพ่ือลดความเร็วปมเพ่ือท่ีจะลด
โหลดดานกําลังและชวยใหปมเย็นลง

14-62  ระดับการลดพิกัด

พิสัย: หนาที่:

95%* [75% - 95%] กําหนดระดับของกระแสที่ตองการ (เปน % ของกระแสเอาทพุทที่พิกัด
สําหรับตัวแปลงความถี่) เมื่อกําลังทํางานดวยความเร็วของปมท่ีลดลง
หลังจากโหลดของตัวแปลงความถี่ไดเกินไปจากคาขีดจํากัดท่ีอนญุาต
(110% สําหรับ 60 นาที)
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2.15. เมนูหลัก กลุม 15 ขอมูลของตัวแปลงความถี ่

2.15.1. 15-** ขอมูลชุดขับ 

กลุมพารามิเตอรท่ีมีขอมูลตัวแปลงความถี่ เชน ขอมูลการใชงาน การกําหนดคาของฮารดแวรและเวอรชัน
ของซอฟตแวร

2.15.2. 15-0* ขอมูลการใชงาน

กลุมพารามิเตอรนี้จะเก็บขอมูลการทํางาน เชน ชั่วโมงการทํางาน, ตัวนับ kWh, จํานวนการเปดเคร่ือง

15-00  ชัว่โมงใชงาน

พิสัย: หนาที่:

0 h* [0 - 2147483647 h] ดูจํานวนชั่วโมงการใชงานตัวแปลงความถี่ คาจะถูกบันทึกเมื่อปดเคร่ือง

15-01  ชัว่โมงทํางาน

พิสัย: หนาที่:

0 h* [0 - 2147483647 h] ดูจํานวนชั่วโมงที่มอเตอรทํางาน รีเซ็ตตัวนับในพารามิเตอร 15-07 คา
จะถูกบันทึกเมื่อปดตัวแปลงความถี่

15-02  ตัวนับ kWh

พิสัย: หนาที่:

0kWh* [0 - 2147483647
kWh]

เก็บบันทึกปริมาณการใชพลังงานไฟฟาเปนคาเฉล่ียในหนึ่งชั่วโมง รี
เซ็ตตัวนับในพารามิเตอร 15-06

15-03  การเปดเครื่อง

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 2147483647] ดูจํานวนครั้งท่ีจายไฟเขาตัวแปลงความถี่

15-04  อุณหภูมสูิงเกิน

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูจํานวนครั้งท่ีเกิดขึ้นของฟอลตจากอุณหภูมิของตัวแปลงความถี่

15-05  แรงดันสูงเกิน

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูจํานวนครั้งของแรงดันเกินของตัวแปลงความถี่ท่ีเกิดขึ้น
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15-06  รีเซต็ตัวนับ KWH

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] รีเซ็ตตัวนับ เลือก รีเซ็ต [1] และกด [OK] เพ่ือรีเซ็ตตัวนับ KWH เปนศูนย (ดูพารา
มิเตอร 15-02)
เลือก ไมรีเซ็ต [0] หากไมตองการรีเซ็ตตัวนับ KWH

โนตสําหรับผูอาน
การรีเซ็ตจะดําเนินการโดยกดปุม [OK]

15-07  ตัวนับรีเซต็ชั่วโมงทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] รีเซ็ตตัวนับ เลือก รีเซ็ต [1] และกดปุม [OK] เพ่ือรีเซ็ตตัวนับชั่วโมงทํางาน (พารา
มิเตอร 15-01) และพารามิเตอร 15-08 จํานวนครั้งท่ีสตารท เปนศูนย
(ดูพารามิเตอร 15-01)
เลือก ไมรีเซ็ต [0] หากไมตองการรีเซ็ตตัวนบัชั่วโมงทํางาน

15-08  จํานวนครั้งที่สตารท

พิสัย: หนาที่:

[0 - 2147483647] เปนพารามิเตอรแบบอานไดอยางเดียวเทานั้น ตัวนับจะแสดงจํานวน
คร้ังท่ีสตารทและหยุด ท่ีเกิดจากคําสั่ง สตารท/หยุดตามปกติ และ/
หรือ เมื่อกําลังเขาสู/ออกจากโหมดการหลับ

2.15.3. 15-1* ตั้งคาบนัทึกขอมูล 

การบันทึกขอมูล จะใชทําการบันทึกขอมูลตอเนื่องจากแหลงขอมูลไดถึง 4 แหลง (พารามิเตอร15-10) ท่ี
อัตราการบันทึกเฉพาะสําหรับแตละแหลง (พารามิเตอร15-11) เหตุการณท่ีจะทริกเกอรการทํางาน (พารา
มิเตอร15-12) และหนาตางขอมูล (พารามิเตอร15-14) ถูกใชในการเริ่มตนและหยุดการบันทึกขอมูลตาม
เงือ่นไข

15-10  แหลงสําหรับการบันทึก

อารเรย [4]

ไมมี

[1600] คําสั่งควบคุม

[1601] คาอางอิง [หนวย]

[1602] คาอางอิง %

[1603] ขอความแสดงสถานะ

[1610] กําลัง [kW]

[1611] กําลัง [hp]
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[1612] แรงดันไฟฟาของ
มอเตอร

[1613] ความถี่

[1614] กระแสของมอเตอร

[1616] แรงบิด [Nm]

[1617] ความเร็ว [RPM]

[1618] โหลดความรอนของ
มอเตอร

[1622] แรงบิด [%]

[1630] แรงดันดีซีลิงค

[1632] พลังงานเบรค /วนิาที

[1633] พลังงานเบรค /2 นาที

[1634] อุณหภูมิแผนระบาย
ความรอน

[1635] โหลดความรอนของชุด
ขับ

[1650] คาอางอิงภายนอก

[1652] คาปอนกลับ [หนวย]

[1654] คาปอนกลับ 1 [หนวย]

[1655] คาปอนกลับ 2 [หนวย]

[1656] คาปอนกลับ 3 [หนวย]

[1660] อินพุทดิจิตัล

[1662] อินพุทอนาล็อก 53

[1664] อินพุทอนาล็อก 54

[1665] เอาทพุทอนาล็อก 42
[mA]

[1666] เอาทพุทดิจิตัล [ไบนารี]

[1675] อินพุทอนาล็อก X30/11

[1676] อินพุทอนาล็อก X30/12

[1677] เอาทพุทอนาล็อก
X30/8 [mA]

[1690] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน

[1691] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน 2

[1692] คําเตือน

[1693] คําเตือน 2

[1694] สวนขยาย ขอความ
แสดงสถานะ

[1695] สวนขยาย ขอความ
แสดงสถานะ 2

[1820] อินพุทอนาล็อก X42/1

[1821] อินพุทอนาล็อก X42/3

[1822] อินพุทอนาล็อก X42/5

[1823] เอาทพุทอนาล็อก
X42/7 [mA]

[1824] เอาทพุทอนาล็อก
X42/9 [mA]
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[1825] เอาทพุทอนาล็อก
X42/11 [mA]

เลือกตัวแปลงท่ีจะทําการบันทึก

15-11  ชวงการบันทึก

พิสัย: หนาที่:

1ms* [1 - 86400000 ms] ปอนชวงเวลาระยะหางเปนมิลลิวินาที ระหวางการสุมคาตัวแปรแตละ
คร้ังท่ีจะบันทึก

15-12  เหตุการณทริกเกอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * เท็จ

[1] จริง

[2] ทํางาน

[3] ในชวง

[4] ตามคาอางอิง

[5] ขีดจํากัดแรงบิด

[6] ขีดจํากัดกระแส

[7] นอกชวงกระแส

[8] ตํ่ากวากระแสระดับต่ํา

[9] สูงกวากระแสระดับสูง

[10] นอกชวงความเร็ว

[11] ตํ่ากวาความเร็วต่ํา

[12] สูงกวาความเร็วสูง

[13] ออกนอกชวงปอนกลับ

[14] ตํ่ากวาคาปอนกลับต่ํา

[15] สูงกวาคาปอนกลับสูง

[16] การเตือนความรอน

[17] นอกชวงแรงดันไฟ
ฟหลัก

[18] กลับทิศทาง

[19] การเตือน

[20] เตือน(ตัดทํางาน)

[21] เตือน(ล็อกตัด)

[22] ตัวเปรียบเทียบ 0

[23] ตัวเปรียบเทียบ 1

[24] ตัวเปรียบเทียบ 2

[25] ตัวเปรียบเทียบ 3

[26] กฎตรรกะ 0

[27] กฎตรรกะ 1

[28] กฎตรรกะ 2

[29] กฎตรรกะ 3

[33] อินพุทดิจิตัล DI18

[34] อินพุทดิจิตัล DI19

[35] อินพุทดิจิตัล DI27
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[36] อินพุทดิจิตัล DI29

[37] อินพุทดิจิตัล DI32

[38] อินพุทดิจิตัล DI33

[50] ตัวเปรียบเทียบ 4

[51] ตัวเปรียบเทียบ 5

[60] กฎตรรกะ 4

[61] กฎตรรกะ 5 เลือกเหตุการณเพ่ือการทริก เม่ือเหตุการณนัน้เกิดขึ้น หนาตางขอมูลจะ
ถูกใชในการคางคาการบันทึก หลังจากนัน้บันทึกจะเก็บอัตรา
เปอรเซ็นตของตัวอยางที่ระบุกอนและหลังเหตุการณท่ีทําใหเกิด
การทริก (พารามิเตอร 15-14)

15-13  โหมดการบันทึก

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * บันทึกตลอดเวลา

[1] บันทึก 1 คร้ังเมื่อทริก เลือก บันทึกเสมอ  [0] เพ่ือทําการบันทึกอยางตอเนื่อง
เลือก บันทึก 1 คร้ังเม่ือทริก [1] เพ่ือเร่ิมและหยุดการบันทึกอยางมี
เงือ่นไข โดยใชพารามิเตอร 15-12 และพารามิเตอร 15-14

15-14  สุมเก็บขอมูลกอนทริกเกอร

พิสัย: หนาที่:

50* [0 - 100] ปอนเปอรเซ็นตของตัวอยางทั้งหมดกอนเหตุการณจะทรกเกอร ซึ่งจะ
ทําการเก็บไวในบันทึก ดูเพ่ิมเติมท่ีพารามิเตอร 15-12 และ 15-13

2.15.4. 15-2* บันทึกประวัติ 

ดูรายการขอมูลท่ีบันทึกไวถึง 50 รายการ ผานทางพารามิเตอรอารเรยในกลุมพารามิเตอรนี้ สําหรับพารา
มิเตอรท้ังหมดในกลุม [0] คือขอมูลลาสุด และ [49] คือขอมูลเกาสุด ขอมูลจะถูกบันทึกทุกคร้ังท่ีเกิด
เหตุการณ (Event) (ระวังการสับสนกับเหตุการณ (Event) จาก SLC) เหตุการณ ในเนือ้หานีจ้ะถูกนยิามวาเปน
การเปลี่ยนแปลงในเร่ืองใดเรื่องหนึ่งตอไปนี้:

1. อินพุทดิจิตัล

2. เอาทพุทดิจิตัล (ไมไดรับการตรวจสอบในซอฟตแวรเวอรชันนี้)

3. เวิรดคําเตือน

4. เวิรดสัญญาณเตือน

5. เวิรดสถานะ

6. เวิรดควบคุม

7. สวนขยายเวริดสถานะ

เหตุการณ (Event) จะถูกบันทึกเปนคาและลงเวลาเปน msec ชวงเวลาระหวางสองเหตุการณ (Event)จะขึ้น
อยูกับความถี่ท่ี เหตุการณ (Event) เกิดขึ้น (สูงสุดหนึ่งคร้ังในทุกๆ รอบการสแกน) การบันทึกขอมูลจะเกิดขึ้น
อยางตอเนือ่ง แตหากเกิดสัญญาณเตือนขึ้น บันทึกจะถูกจัดเก็บและสามารถดูคาไดท่ีจอแสดงผล คุณสมบัติ
นีม้ีประโยชน เชน เมื่อทําการบํารุงรักษาหลังตัดการทํางาน ดูบันทึกประวัติท่ีอยูในพารามิเตอรนี้ผานทาง
พอรตสื่อสารอนกุรมหรือผานทางจอแสดงผล
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15-20  บันทึกประวัต:ิ เหตุการณ

อารเรย [50]

0* [0 - 255] แสดงประเภทเหตุการณของเหตุการณท่ีบันทึก

15-21  บันทึกประวัต:ิ คา

อารเรย [50]

0* [0 - 2147483647] ดูคาของเหตุการณท่ีบันทึก ตีความคาเหตุการณตามตารางนี้:

อนิพทุดิจติัล คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-60 สําหรับคําอธิบาย
หลังจากแปลงเปนคาไบนารีแลว

เอาทพุทดิจิตัล (ไมไดรับการ
ตรวจสอบในซอฟตแวร
เวอรชันนี้)

คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-66 สําหรับคําอธิบาย
หลังจากแปลงเปนคาไบนารีแลว

เวริดคําเตือน คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-92 สําหรับคําอธิบาย
เวริดสัญญาณเตือน คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-90 สําหรับคําอธิบาย
เวริดสถานะ คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-03 สําหรับคําอธิบาย

หลังจากแปลงเปนคาไบนารีแลว
เวริดควบคุม คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-00 สําหรับคําอธิบาย
สวนขยายเวริดสถานะ คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-94 สําหรับคําอธิบาย

15-22  บันทึกประวัต:ิ เวลา

อารเรย [50]

0* [0 - 2147483647] ดูเวลาที่เกิดเหตุการณท่ีบันทึก เวลาจะวดัเปนหนวย ms นับจากเริ่ม
สตารทตัวแปลงความถี่

2.15.5. 15-3* บนัทึกการเกดิฟอลต 

พารามิเตอรในกลุมนีเ้ปนพารามิเตอรอารเรย โดยสามารถดูบันทึกฟอลตไดถึง 10 เหตุการณ [0] คือขอมูล
บันทึกลาสุด และ [9] คือเกาสุด รหัสขอผิดพลาด คา และเวลา สามารถดูไดสําหรับขอมูลท่ีมีการบันทึกไวท้ัง
หมด

15-30  บันทึกการเกิดฟอลต: รหัสขอผิดพลาด

อารเรย [10]

0* [0 - 255] ดูรหัสขอผิดพลาด และคนหาความหมายในบท การแกไขปญหาเบื้อง
ตน
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15-31  บันทึกการเกิดฟอลต: คา

อารเรย [10]

0* [-32767 - 32767] ดูคําอธิบายเพิ่มเติมของขอผิดพลาด สวนใหญพารามิเตอรนี้จะใชควบ
คูกับสัญญาณเตือน 38 “ฟอลตภายใน”

15-32  บันทึกการเกิดฟอลต: เวลา

อารเรย [10]

0* [0 - 2147483647] ดูเวลาที่เกิดเหตุการณท่ีบันทึก เวลาจะวดัเปนหนวยวนิาที นบัจากเริ่ม
สตารทตัวแปลงความถี่

2.15.6. 15-4* การระบุชุดขับเคลื่อน 

พารามิเตอรบรรจุขอมูลสําหรับการอานเทานั้น เก่ียวกับรูปแบบฮารดแวรและซอฟตแวรของตัวแปลงความถี่

15-40  ประเภท FC

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูประเภทของ FC คาที่อานไดจะเปนคาพลังงานที่ใชโดยเฉพาะของรุน
ของชุดขับ HVAC VLT ตามการกําหนดรหัสประเภท อักขระท่ี 1-6

15-41  สวนกําลัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูประเภทของ FC คาที่อานไดจะเปนคาพลังงานที่ใชโดยเฉพาะของรุน
ของชุดขับ HVAC VLT ตามการกําหนดรหัสประเภท อักขระท่ี 7-10

15-42  แรงดันไฟฟา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูประเภทของ FC คาที่อานไดจะเปนคาพลังงานที่ใชโดยเฉพาะของรุน
ของชุดขับ HVAC VLT ตามการกําหนดรหัสประเภท อักขระท่ี 11-12

15-43  เวอรชันของซอฟตแวร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูเวอรชันซอฟตแวรรวม (หรือ “เวอรชันของแพคเกจ”) )ประกอบดวย
ซอฟตแวรกําลังและซอฟตแวรควบคุม

15-44  สตริงรหัสชนิดที่ส่ังซือ้

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูสตริงรหัสชนิดสําหรับสั่งซื้อตัวแปลงความถี่อีกคร้ังในรูปแบบดั้งเดิม
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ของเครื่อง

15-45  สตริงรหัสชนิดจริง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูสตริงรหัสประเภทจริง

15-46  หมายเลขคําส่ังซื้อตัวแปลงความถี่

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูตัวเลขสั่งซื้อ 8 หลักท่ีใชสําหรับสั่งซื้อตัวแปลงความถี่อีกคร้ังในรูป
แบบดั้งเดิมของเคร่ือง

15-47  หมายเลขคําส่ังซื้อการดกําลัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขสั่งซื้อการดกําลัง

15-48  หมายเลขไอดีของ LCP

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขไอดีของ LCP

15-49  หมายเลขไอดีซอฟตแวรของการดควบคุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขเวอรชันซอฟตแวรของการดควบคุม

15-50  หมายเลขไอดีซอฟตแวรของการดกําลัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขเวอรชันซอฟตแวรของการดกําลัง

15-51  หมายเลขซเีรียลตัวแปลงความถี่

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขซีเรียลตัวแปลงความถี่

15-53  หมายเลขซเีรียลการดกําลัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขซีเรียลการดกําลัง
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2.15.7. การระบตุัวเลอืก 15-6* 

กลุมพารามิเตอรสําหรับการอานอยางเดียวนี้ประกอบดวยขอมูลเก่ียวกับการกําหนดรูปแบบฮารดแวรและ
ซอฟตแวรของอุปกรณเสริมท่ีติดต้ังในสล็อต A, B C0 และ C1

15-60  อุปกรณเสริมที่ติดตั้ง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูประเภทอุปกรณเสริมท่ีติดต้ังไว

15-61  เวอรชันซอฟตแวรของอุปกรณเสริม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูเวอรชันซอฟตแวรของอุปกรณเสริมท่ีติดต้ังไว

15-62  หมายเลขคําส่ังซื้ออุปกรณเสริม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

แสดงหมายเลขการสั่งซื้อสําหรับอุปกรณเสริมท่ีติดต้ังอยู

15-63  หมายเลขซีเรียลของอุปกรณเสริม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขซีเรียลของอุปกรณเสริมท่ีติดตั้งไว

2.15.8. 15-9* ขอมูลพารามเิตอร 

รายการพารามิเตอร

15-92  พารามเิตอรที่กําหนด

อารเรย [1000]

0* [0 - 9999] ดูรายการพารามิเตอรท้ังหมดท่ีกําหนดในตัวแปลงความถี่ รายการจะ
สิ้นสุดดวย 0

15-93  พารามเิตอรท่ีแกไข

อารเรย [1000]

0* [0 - 9999] ดูรายการพารามิเตอรท่ีมีการเปลี่ยนแปลงจากการตั้งคามาตรฐาน
รายการจะสิ้นสุดดวย 0 การเปลี่ยนแปลงอาจไมสามารถสังเกตเห็นได
จนกวาจะผานไปแลว 30 วนิาที หลังจากการนําไปใชงาน
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15-99  พารามเิตอร Metadata

อารเรย [23]

0* [0 - 9999] พารามิเตอรนี้ประกอบดวยขอมูลท่ีเคร่ืองมือซอฟตแวร MCT10 ใช
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2.16. เมนูหลัก กลุม 16 คาขอมูลที่อานได

2.16.1. 16-** คาขอมูลที่อานได

กลุมพารามิเตอรสําหรับอานคาขอมูล ต.ย. คาอางอิงแทจริง แรงดัน การควบคุม สัญญาณเตือน การเตือนและ
ขอความแสดงสถานะ

2.16.2. 16-0* สถานะท่ัวไป

พารามิเตอรสําหรับการอานสถานะทั่วไป เชน คาอางอิงท่ีคํานวณได เวริดควบคุมท่ีใชงาน และสถานะอื่นๆ

16-00  คําส่ังควบคุม

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFF] ดูเวิรดสถานะท่ีสงจากตัวแปลงความถี่ผานทางพอรตการสื่อสารอนกุรม
ในรูปของรหัสเลขฐานสิบหก

16-01  คาอางอิง [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

0.000* [-999999.000 -
999999.000]

ดูคาอางอิงปจจุบันที่ใชกับอิมพัลสหรืออนาล็อกในเครื่อง ซึ่งเปนผล
จากการกําหนดรูปแบบที่เลือกในพารามิเตอร 1-00 (Hz, Nm หรือ
RPM)

16-02  -200.0 - 200.0 %

พิสัย: หนาที่:

0.0%* [] ดูคาอางอิงโดยรวม คาอางอิงโดยรวมคือผลรวมของคาอางอิงดิจิตัล,
อนาล็อก, คาที่ต้ังไวลวงหนา, บัส และคาอางอิงขณะล็อกคาง รวมถึง
การเพิ่ม/ลดความเร็วเมื่อเทียบกับคาปจจุบัน

16-03  ขอความแสดงสถานะ

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFF] ดูขอความแสดงสถานะที่สงจากตัวแปลงความถี่ผานทางพอรตการสื่อ
สารอนกุรม ในรูปของรหัสเลขฐานสิบหก

16-05  คาหลักที่แทจริง [%]

พิสัย: หนาที่:

0%* [-100 ถึง +100%] ดูขอความขนาดสองไบตท่ีสงไปพรอมกับขอความแสดงสถานะใหกับ
บัสของระบบหลักเพื่อรายงานคาหลักท่ีแทจริง

16-09  คาอานที่กําหนดเอง

พิสัย: หนาที่:

0.00
Custom
Readout
Unit*

[-999999.99 -
999999.99
CustomReadoutUnit]

ดูคาอานที่กําหนดโดยผูใชตามที่ระบุในพารามิเตอร 0-30, 0-31 และ
0-32
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2.16.3. 16-1* สถานะมอเตอร 

พารามิเตอรสําหรับการรายงานคาสถานะของมอเตอร

16-10  กําลัง [kW]

พิสัย: หนาที่:

0.0kW* [0.0 - 1000.0 kW] ดูกําลังมอเตอรเปนหนวย kW คาท่ีแสดงจะไดรับการคํานวณจากแรง
ดันมอเตอรท่ีแทจริงและกระแสมอเตอร คาจะถูกกรอง ดังนั้น อาจใช
เวลาประมาณ 1.3 วินาที จากเม่ือมีการเปลี่ยนแปลงคาอินพุทจนกระทั่ง
คาขอมูลท่ีอานมีการเปลี่ยนแปลง

16-11  กําลัง [hp]

พิสัย: หนาที่:

0.00
hp*

[0.00 - 1000.00 hp] ดูกําลังมอเตอรเปนคา hp คาที่แสดงจะไดรับการคํานวณจากแรงดัน
มอเตอรท่ีแทจริงและกระแสมอเตอร คาจะถูกกรอง ดังนัน้ อาจใชเวลา
ประมาณ 1.3 วินาที จากเมื่อมีการเปลี่ยนแปลงคาอินพุทจนกระทั่งคา
ขอมูลท่ีอานมีการเปลี่ยนแปลง

16-12  แรงดันไฟฟาของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

0.0V* [0.0 - 6000.0 V] ดูแรงดันมอเตอร คาที่ไดจากการคํานวณจะนําไปใชในการควบคุม
มอเตอร

16-13  ความถี่ของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

0.0Hz* [0.0- 6500.0 Hz] ดูความถี่มอเตอร โดยไมมีการลดรีโซแนนซ

16-14  กระแสของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

0.00A* [0.00 - 0.00 A] ดูกระแสมอเตอรท่ีวดัเปนคาเฉล่ีย, IRMS คาจะถูกกรอง ดังนั้น อาจใช
เวลาประมาณ 1.3 วินาที จากเมื่อมีการเปลี่ยนแปลงคาอินพุตจนกระทั่ง
คาขอมูลท่ีอานมีการเปลี่ยนแปลง

16-15  ความถี่ [%]

พิสัย: หนาที่:

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] ดูเวิรดขนาดสองไบตท่ีแสดงความถี่ท่ีแทจริงของมอเตอร (โดยไมมี
การลดทอนการรีโซแนนซ) เปนเปอรเซ็นต (สเกล 0000-4000 Hex)
ของพารามิเตอร 4-19 ความถี่เอาทพุตสูงสุด  ตั้งคาพารามิเตอร 9-16
ดัชนท่ีี 1 ใหสงคาออกมาพรอมกับขอความแสดงสถานะ แทนการสง
MAV

16-16  แรงบิด [Nm]

พิสัย: หนาที่:

0.0Nm* [-3000.0 - 3000.0
Nm]

ดูคาแรงบิดพรอมทิศทางที่เกิดขึ้นที่เพลามอเตอร ความเปนเชิงเสนจะ
ไมแนนอนระหวางกระแสมอเตอร 110% และแรงบิดท่ีสัมพันธกับแรง
บิดท่ีพิกัด มอเตอรบางตัวอาจจายแรงบิดมากกวา 160% ดวยเหตุนีค้า

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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ตํ่าสุดและคาสูงสุดจะขึ้นอยูกับกระแสมอเตอรสูงสุด รวมถึงมอเตอรท่ี
ใช คาจะถูกกรอง ดังนัน้ อาจใชเวลาประมาณ 1.3 วินาที จากเมื่อมีการ
เปล่ียนแปลงคาอินพุทจนกระทั่งคาขอมูลท่ีอานมีการเปลี่ยนแปลง

16-17  ความเร็ว [RPM]

พิสัย: หนาที่:

0 RPM* [-30000 - 30000 RPM] ดู RPM ท่ีแทจริงของมอเตอร

16-18  ความรอนของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

0 %* [0 - 100 %] ดูภาระความรอน ท่ีคํานวณไดบนมอเตอร ขีดจํากัดการตัดคือ 100%
พ้ืนฐานสําหรับการคํานวณคือฟงกชันETR ท่ีเลือกในพารามิเตอร 1-90

16-22  แรงบิด

พิสัย: หนาที่:

[-200% - 200%] เปนพารามิเตอรแบบอานไดอยางเดียวเทานั้น
แสดงคาแรงบิดท่ีใชเปนเปอรเซนตของแรงบิดท่ีพิกัด ซึ่งอางอิงจาก
การตั้งคาขนาดและความเร็วที่พิกัดของมอเตอรใน กําลังมอเตอร [kW]
พารามิเตอร 1-20 หรือ กําลังมอเตอร [Hp]พารามิเตอร 1-21 และ
ความเร็วปกติของมอเตอรพารามิเตอร 1-25
ซึ่งเปนคาที่ตรวจสอบโดย ฟงกชันสายพานขาด ท่ีต้ังในพารามิเตอร
22-6*

2.16.4. 16-3* สถานะชุดขับ

พารามิเตอรสําหรับการรายงานสถานะของตัวแปลงความถี่

16-30  แรงดันดีซีลิงค

พิสัย: หนาที่:

0V* [0 - 10000 V] ดูคาท่ีวดัได คาจะถูกกรอง ดังนั้น อาจใชเวลาประมาณ 1.3 วนิาที จาก
เมื่อมีการเปลี่ยนแปลงคาอินพุตจนกระทั่งคาขอมูลท่ีอานมีการเปลี่ยน
แปลง

16-32  พลังงานเบรค /วินาที

พิสัย: หนาที่:

0.000k
W*

[0.000 – 0.000 kW] ดูกําลังเบรคท่ีสงไปใหตัวตานทานเบรคภายนอก ระบุเปนคาตัวอยาง

16-33  พลังงานเบรค/2 นาที

พิสัย: หนาที่:

0.000K
W*

[0.000 – 500.000 KW] ดูกําลังเบรคท่ีสงไปใหตัวตานทานเบรคภายนอก กําลังเฉล่ียจะถูก
คํานวณจากฐานเฉลี่ยในชวง 120 วนิาที ลาสุด
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16-34  อุณหภูมแิผนระบายความรอน

พิสัย: หนาที่:

0°C* [0 - 255 °C] ดูอุณหภูมิแผนระบายความรอนของตัวแปลงความถี่ ขีดจํากัดการตัด
ออกอยูท่ี 90 ±5°C และการตัดกลับเขาทํางานของมอเตอรอยูท่ี 60
±5°C

16-35  ความรอนของอนิเวอรเตอร

พิสัย: หนาที่:

0 %* [0 - 100 %] ดูคาโหลดของอินเวอรเตอรเปนคาเปอรเซ็นต

16-36  กระแสอินเวอรเตอรท่ีระบุ

พิสัย: หนาที่:

A* [0.01 - 10000 A] ดูกระแสพิกัดของอินเวอรเตอร ซึ่งควรจะเทากับขอมูลท่ีปายชื่อของ
มอเตอรท่ีเชื่อมตออยู ขอมูลจะนําไปใชสําหรับการคํานวณแรงบิด การ
ปองกันมอเตอร ฯลฯ

16-37  กระแสอินเวอรเตอรสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

A* [0.01 - 10000 A] ดูกระแสสูงสุดของอินเวอรเตอร ซึ่งควรจะเทากับขอมูลท่ีปายชื่อของ
มอเตอรท่ีเชื่อมตออยู ขอมูลจะนําไปใชสําหรับการคํานวณแรงบิด การ
ปองกันมอเตอร ฯลฯ

16-38  สถานะตัวควบคุม SL

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูสถานะของเหตุการณภายใตการกระทําการโดยตัวควบคุม SL

16-39  อุณหภูมขิองการดควบคุม

พิสัย: หนาที่:

0°C* [0 - 100 °C] ดูอุณหภูมิบนการดควบคุม ระบุเปนองศาเซลเซียส

16-40  บัฟเฟอรการบันทึกเต็ม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไม

[1] ใช ดูวาบัฟเฟอรการบันทึกเต็มหรือไม (ดูพารามิเตอร 15-1)* บัฟเฟอรการ
บันทึกจะไมเต็มเมื่อพารามิเตอร 15-13 โหมดการบันทึก ต้ังไวท่ี บันทึก
เสมอ [0]

2.16.5. 16-5* คาอางอิงและคาปอนกลับ

พารามิเตอรสําหรับการรายงานอินพุทอางอิง และอินพุทปอนกลับ

16-50  คาอางอิงภายนอก

พิสัย: หนาที่:

0.0* [0.0 - 0.0 ] ดูคาอางอิงโดยรวม ผลรวมของคาอางอิงดิจิตัล, อนาล็อก, คาที่ต้ังไว
ลวงหนา, บัส และคาอางอิงขณะล็อคคาง รวมถึงการเพิ่ม/ลดความเร็ว
เมื่อเทียบกับคาปจจุบัน
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16-52  คาปอนกลับ [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

0.0* [0.0 - 0.0] ดูคาของผลลัพธของคาปอนกลับที่เปนผลลัพธหลังจากกระบวนการ
ของคาปองกัน 1-3 (ดูพารามิเตอร 16-54 16-55 และ 16-56) ผูดูแล
คาปอนกลับ

ดูพารามิเตอร 20-0* คาปอนกลับ.

คาจะถูกจํากัดโดยการตั้งในพารามิเตอร 3-02 และ 3-03 และหนวย
ตามที่ต้ังในพารามิเตอร 20-12

16-53  คาอางอิงดิจิตอลโพเทนฑิโอ

พิสัย: หนาที่:

0.0 [0.0 - 0.0] ดูสวนที่เก่ียวของของโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตัล ตอคาอางอิงท่ีแท
จริง

16-54  คาปอนกลับ 1 [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

[0.0 - 0.0] ดูคาปอนกลับ1 ดูพารามิเตอร 20-0* คาปอนกลับ

คาจะถูกจํากัดโดยการตั้งในพารามิเตอร 3-02 และ 3-03 และหนวย
ตามตั้งในพารามิเตอร 20-12

16-55  คาปอนกลับ 2 [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

[0.0 - 0.0] ดูคาปอนกลับ2 ดูพารามิเตอร 20-0* คาปอนกลับ

คาจะถูกจํากัดโดยการตั้งในพารามิเตอร 3-02 และ 3-03 และหนวย
ตามตั้งในพารามิเตอร 20-12

16-56  คาปอนกลับ 3 [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

[0.0 - 0.0] ดูคาปอนกลับ3 ดูพารามิเตอร 20-0* คาปอนกลับ

คาจะถูกจํากัดโดยการตั้งในพารามิเตอร 3-02 และ 3-03 และหนวย
ตามตั้งในพารามิเตอร 20-12

2.16.6. 16-6* อินพุตและเอาทพุต

พารามิเตอรสําหรับรายงานพอรต IO แบบดิจิตอลและอนาล็อก

16-60  อินพุทดิจิตัล

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 63] ดูสถานะสัญญาณจากอินพุทดิจิตัลท่ีใชงานอยู ตัวอยางเชน อินพุท 18
ท่ีสอดคลองกับบิต 5 '0' = ไมมีสัญญาณ ,'1' = สัญญาณเชื่อมตอแลว
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บิต 0 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 33
บิต 1 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 32
บิต 2 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 29
บิต 3 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 27
บิต 4 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 19
บิต 5 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 18
บิต 6 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 37
บิต 7 อินพุทดิจิตัล GP I/O ขั้วตอ X30/4
บิต 8 อินพุทดิจิตัล GP I/O ขั้วตอ X30/3
บิต 9 อินพุทดิจิตัล GP I/O ขั้วตอ X30/2
บิต 10-63 สํารองสําหรับขั้วตอในอนาคต

16-61  ขั้ว 53 การตั้งคาสวิตช

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * กระแส

[1] แรงดันไฟฟา ดูการตั้งคาของอินพุทขั้วตอ 53 กระแส = 0; แรงดัน = 1

16-62  อินพุทอนาล็อก 53

พิสัย: หนาที่:

0.000* [0.000 - 0.000] ดูคาที่แทจริงท่ีอินพุท 53

16-63  ขั้ว 54 การตั้งคาสวิตช

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * กระแส

[1] แรงดันไฟฟา ดูการตั้งคาของอินพุทขั้วตอ 54 กระแส = 0; แรงดัน = 1

16-64  อินพุทอนาล็อก 54

พิสัย: หนาที่:

0.000* [0.000 - 0.000] ดูคาที่แทจริงท่ีอินพุท 54

16-65  เอาทพุทอนาล็อก 42 [mA]

พิสัย: หนาที่:

0.000* [0.000 - 0.000] ดูคาที่แทจริงท่ีเอาทพุท 42 ในหนวย mA คาท่ีแสดงจะสะทอนถึงการ
เลือกในพารามิเตอร 06-50

16-66  เอาทพุทดิจติัล [ไบนารี]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 3] ดูคาไบนารีของเอาทพุทดิจิตัลท้ังหมด

16-67  อินพุท ความถี ่#29 [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูอัตราความถี่ท่ีแทจริงบนขั้วตอ 29
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16-68  อินพุท ความถี่ #33 [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูคาที่แทจริงของความถี่ท่ีใชบนขั้วตอ 33 เปนอินพุทอิมพัลส

16-69  เอาทพุทพัลส #27 [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูคาที่แทจริงของอิมพัลสท่ีใชบนขั้ว 27 ในโหมดเอาทพุตดิจิตอล

16-70  เอาทพุทพัลส #29 [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูคาที่แทจริงของพัลสบนขั้ว 29 ในโหมดเอาทพุตดิจิตอล

16-71  เอาทพุทรีเลย [ไบนารี]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 31] ดูการตั้งคาของทุกรีเลย

16-72  ตัวนับ A

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูคาปจจุบันของตัวนับ A ตัวนับมีประโยชนในการใชเปนโอเปอแร
นดของตัวเปรียบเทียบ (พารามิเตอร13-10)
คานี้สามารถที่จะทําไดท้ังรีเซ็ตหรือเปลี่ยนคาผานทางอินพุทดิจิตัล
(กลุมพารามิเตอร 5-1*) หรือ โดยการใชการกระทํา ของ SLC (พารา
มิเตอร 13-52)

16-73  ตัวนับ B

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูคาปจจุบันของตัวนับ B ตัวนับมีประโยชนในการใชเปนโอเปอแร
นดของตัวเปรียบเทียบ (พารามิเตอร 13-10)
คานี้สามารถที่จะทําไดท้ังรีเซ็ตหรือเปลี่ยนคาผานทางอินพุทดิจิตัล
(กลุมพารามิเตอร 5-1*) หรือ โดยการใชการกระทํา ของ SLC (พารา
มิเตอร 13-52)

16-74   ตัวนับการหยุดอยางแมนยํา

พิสัย: หนาที่:

0* [-2147483648 -
2147483648]

สงกลับคาตัวนับจริงของตัวนับแมนยํา (พารามิเตอร 1-84)
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16-75  อินพุทอนาล็อก X30/11

พิสัย: หนาที่:

0.000* [0.000 - 0.000] ดูคาแทจริงท่ีอินพุท X30/11 ของ MCB 101

16-76  อินพุทอนาล็อก X30/12

พิสัย: หนาที่:

0.000* [0.000 - 0.000] ดูคาแทจริงท่ีอินพุท X30/12 ของ MCB 101

16-77  16-77 เอาทพุทอนาล็อก X30/8 [mA]

พิสัย: หนาที่:

0.000* [0.000 - 0.000] ดูคาที่แทจริงท่ีอินพุท X30/8 ในหนวย mA

2.16.7. 16-8* ฟลดบสัและพอรต FC

พารามิเตอรสําหรับรายงานคาอางอิงบัส และคําสั่งควบคุม

16-80  คําส่ังควบคุมฟลดบัส 1

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูเวิรดควบคุมขนาดสองไบต (CTW) ท่ีไดรับจาก Bus-Master การตี
ความเวริดควบคุมจะข้ึนอยูกับอุปกรณเสริมฟลดบัสที่ติดต้ังอยูและโปร
ไฟลเวิรดควบคุมท่ีเลือกในพารามิเตอร 8-10
สําหรับขอมูลเพิ่มเติม ดูท่ีคูมือฟลดบัสท่ีเก่ียวของ

16-82  คาอางอิงฟลดบัส 1

พิสัย: หนาที่:

0* [-200 - 200] ดูเวิรดขนาดสองไบตท่ีสงพรอมเวิรดควบคุมจาก Bus-Master เพ่ือต้ัง
คาอางอิง
สําหรับขอมูลเพิ่มเติม ดูท่ีคูมือฟลดบัสท่ีเก่ียวของ

16-84  ตัวเลือกส่ือสาร STW

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูเวิรดสถานะแบบขยายของอุปกรณเสริมการสื่อสารฟลดบัส
สําหรับขอมูลเพิ่มเติม ดูท่ีคูมือฟลดบัสท่ีเก่ียวของ

16-85  คําส่ังควบคุมพอรต FC 1

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูเวิรดควบคุมขนาดสองไบต (CTW) ท่ีไดรับจาก Bus-Master การตี
ความเวริดควบคุมจะข้ึนอยูกับอุปกรณเสริมฟลดบัสที่ติดต้ังอยูและโปร
ไฟลเวิรดควบคุมท่ีเลือกในพารามิเตอร 8-10

16-86  คาอางอิงพอรต FC 1

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูเวิรดสถานะขนาดสองไบต (STW) ท่ีสงไปยัง Bus-Master การตี
ความเวริดสถานะจะขึ้นอยูกับอุปกรณเสริมฟลดบัสที่ติดต้ังอยูและโปร
ไฟลเวิรดควบคุมท่ีเลือกในพารามิเตอร 8-10
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2.16.8. 16-9* คาที่อานไดจากการวินิจฉัย

พารามิเตอรท่ีแสดงสัญญาณเตือน, คําเตือน และสวนขยายเวิรดควบคุม

16-90  ขอความแสดงสัญญาณเตือน

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFFFFFF] ดูขอความแสดงสัญญาณเตือนท่ีสงจากพอรตการสื่อสารอนุกรม ในรูป
ของรหัสเลขฐานสิบหก

16-91  ขอความแสดงสัญญาณเตือน 2

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFFFFFF] ดูขอความแสดงสัญญาณเตือน 2 สงผานพอรตการสื่อสารอนกุรมใน
รหัสเลขฐานสิบหก

16-92  คําเตือน

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFFFFFF] ดูคําเตือนที่สงผานทางพอรตการสื่อสารอนกุรม ในรูปของรหัสเลขฐาน
สิบหก

16-93  คําเตือน 2

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFFFFFF] ดูคําเตือน 2 สงผานพอรตการสื่อสารอนกุรมในรหัสเลขฐานสิบหก

16-94  สวนขยาย ขอความแสดงสถานะ

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFFFFFF] สงกลับคําแสดงสถานะแบบขยายที่สงจากพอรทการสื่อสารอนุกรมใน
รหัสเลขฐานสิบหก

16-95  สวนขยาย ขอความแสดงสถานะ 2

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFFFFFF] สงกลับคําเตือนสวนขยาย 2 สงผานพอรตการสื่อสารอนุกรมในรหัสเลข
ฐานสิบหก

16-96  ขอความแสดงการบํารุงรักษาเชงิปองกัน

พิสัย: หนาที่:

0* [0HEX – 1FFFHEX] คาที่อานไดของขอความการบํารุงรักษาเชิงปองกัน บิตจะสะทอน
สถานะของการโปรแกรมเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกัน ในกลุม
พารามิเตอร 23-1* ท้ัง 13 บิตเปนตัวแทนการประกอบของรายการที่
อาจเปนไดท้ังหมด:

• บิต 0: ตลับลูกปนมอเตอร
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• บิต 1: ตลับลูกปนปม

• บิต 2: ตลับลูกปนพัดลม

• บิต 3: วาลว

• บิต 4: ตัวสงความดัน

• บิต 5: ตัวสงการไหล

• บิต 6: ตัวสงอุณหภูมิ

• บิต 7: ซีลปม

• บิต 8: สายพานพัดลม

• บิต 9: ตัวกรอง

• บิต 10: พัดลมระบายความรอนของชุดขับ

• บิต 11: ตรวจสอบสภาพระบบของชุดขับ

• บิต 12: ใบรับประกัน

ตําแหนง
4⇒

วาลว ตลับลูกปน
พัดลม

ตลับลูกปน
ปม

ตลับลูกปน
มอเตอร

ตําแหนง
3⇒

ซีลปม ตัวสง
อุณหภูมิ

ตัวสงการ
ไหล

ตัวสงความ
ดัน

ตําแหนง
2⇒

ตรวจสอบ
สภาพระบบ
ของชุดขับ

พัดลม
ระบายความ
รอนของชุด

ขับ

ตัวกรอง สายพาน
พัดลม

ตําแหนง
1⇒

ใบรับ
ประกัน

0HEX - - - -
1HEX - - - +
2HEX - - + -
3HEX - - + +
4HEX - + - -
5HEX - + - +
6HEX - + + -
7HEX - + + +
8HEX + - - -
9HEX + - - +
AHEX + - + -
BHEX + - + +
CHEX + + - -
DHEX + + - +
EHEX + + + -
FHEX + + + +

ตัวอยางเชน
ขอความการบํารุงรักษาเชิงปองกันแสดง 040AHEX

ตําแหนง 1 2 3 4
คาฐานสิบหก 0 4 0 A

หลักแรกเปน 0 แสดงวาไมมีรายการจากแถวที่สี่ตองทําการบํารุงรักษา
หลักท่ีสองเปน 4 ในแถวที่สามแสดงวาตองทําการบํารุงรักษาพัดลม
ระบายความรอนของชุดขับ
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หลักท่ีสามเปน 0 แสดงวาไมมีรายการจากแถวท่ีสองตองทําการบํารุง
รักษา
หลักท่ีสี่เปน A ในแถวบนสุดแสดงวาตองทําการบํารุงรักษาวาลวและ
ตลับลูกปนของปม

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®

178  MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  

2



2.17. เมนูหลัก กลุม 18 คาขอมูลที่อานได 2 

2.17.1. 18-0* บนัทึกการบํารุงรักษา 

กลุมนีจ้ะมีบันทึกการบํารุงรักษาเชิงปองกัน 10 คาลาสุด บันทึกการบํารุงรักษา 0 เปนการบันทึกคร้ังลางสุด
และบันทึกการบํารุงรักษา 9 จะเกาสุด
โดยการเลือกบันทึกหนึง่รายการและกดปุม OK รายการที่บํารุงรักษา การดําเนินการและเวลาของเหตุการณท่ี
เกิดจะมีอยูในพารามิเตอร 18-00 – 18-03

ปุมบันทึกสัญญาณเตือนบน LCP ชวยใหเขาใชงานไดท้ัง บันทึกสัญญาณเตือนและ บันทึกการบํารุงรักษา

18-00  บันทึกการบํารุงรักษา: รายการ

อารเรย [10]

0* [0 - 17] คนหาความหมายของรายการที่บํารุงรักษาในคําอธิบายของพารา
มิเตอร 23-10 รายการที่บํารุงรักษาเชิงปองกัน

18-01  บันทึกการบํารุงรักษา: การกระทํา

อารเรย [10]

0* [0 - 7] คนหาความหมายของรายการที่บํารุงรักษาในคําอธิบายของพารา
มิเตอร 23-11 การดําเนินการบํารุงรักษา

18-02  บันทึกการบํารุงรักษา: เวลา

อารเรย [10]

0 วนิาที* [0 - 2147483647 sec.] แสดงเวลาที่เหตุการณท่ีบันทึกเกิดขึ้น เวลาจะถูกวัดในหนวยวินาทีนับ
ต้ังแตเปดเคร่ืองคร้ังลาสุด

18-03  บันทึกการบํารุงรักษา: วันที่และเวลา

อารเรย [10]

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 –
2099-12-01 23:59 ]

แสดงเวลาที่เหตุการณท่ีบันทึกเกิดขึ้น

โนตสําหรับผูอาน
ซึ่งตองใชวันที่และเวลาที่โปรแกรมในพารามิเตอร
0-70

รูปแบบวันที่ขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-71 รูปแบบวนัที่ ใน
ขณะท่ีรูปแบบเวลาขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-72 รูปแบบ
เวลา
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โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกา
และคาวันที่/เวลาที่ต้ังจะรีเซ็ตเปนคามาตรฐาน (2000-
01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูล
นาฬิกาเวลาจริง (Real Time Clock) และระบบสํารอง
ในพารามิเตอร 0-79 ฟอลตนาฬิกา และยังสามารถ
โปรแกรมสําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ัง
คาอยางเหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง การตั้งคา
นาฬิกาที่ไมถูกตองจะสงผลตอเวลาที่กําหนดสําหรับ
เหตุการณการบํารุงรักษา

2.17.2. 18-3* I/O อนาล็อก

18-30  อินพุทอนาล็อก X42/1

พิสัย: หนาที่:

00.0* [-20.000 – +20.000] คาที่อานไดของ คาของสัญญาณที่ปอนใหกับขั้วตอ X42/1 บนการด I/
O อนาล็อก
หนวยของคาที่แสดงในแผงควบคุมหนาเคร่ืองจะตรงกับโหมดที่เลือก
ในพารามิเตอร 26-00 ขั้วตอ X/42-1 โหมด

18-31  อินพุทอนาล็อก X42/3

พิสัย: หนาที่:

00.0* [-20.000 – +20.000] คาที่อานไดของ คาของสัญญาณที่ปอนใหกับขั้วตอ X42/3 บนการด I/
O อนาล็อก
หนวยของคาที่แสดงในแผงควบคุมหนาเคร่ือง จะตรงกับโหมดที่เลือก
ในพารามิเตอร 26-01 ขั้วตอ X42/3 โหมด

18-32  อินพุทอนาล็อก X42/5

พิสัย: หนาที่:

00.0* [-20.000 – +20.000] คาที่อานไดของ คาของสัญญาณที่ปอนใหกับขั้วตอ X42/5 บนการด I/
O อนาล็อก
หนวยของคาที่แสดงในแผงควบคุมหนาเคร่ือง จะตรงกับโหมดที่เลือก
ในพารามิเตอร 26-02, ขั้วตอ X42/5 โหมด

18-33  เอาทพุทอนาล็อก X42/7

พิสัย: หนาที่:

00.0* [0 – 30.000] คาที่อานไดของ คาของสัญญาณที่ปอนใหกับขั้วตอ X42/7 บนการด I/
O อนาล็อก
คาที่แสดงจะสะทอนถึงการเลือกในพารามิเตอร 26-40
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18-34  เอาทพุทอนาล็อก X42/9

พิสัย: หนาที่:

00.0* [0 – 30.000] คาที่อานไดของ คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/9 บนการด I/
O อนาล็อก
คาที่แสดงจะสะทอนถึงการเลือกในพารามิเตอร 26-50

18-35  เอาทพุทอนาล็อก X42/11

พิสัย: หนาที่:

00.0* [0 – 30.000] คาที่อานไดของ คาของสัญญาณที่ปอนใหกับขั้วตอ X42/11 บนการด
I/O อนาล็อก
คาที่แสดงจะสะทอนถึงการเลือกในพารามิเตอร 26-60
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2.18. เมนูหลัก กลุม 20 วงรอบปดของ FC

2.18.1. 20-** วงรอบปดของ FC 

กลุมพารามิเตอรนีใ้ชเพ่ือกําหนดรูปแบบตัวควบคุม PID แบบวงรอบปด ท่ีควบคุมความถี่เอาทพุทของตัว
แปลงความถ่ี

2.18.2. 20-0* คาปอนกลับ 

กลุมพารามิเตอรนี้ใชเพ่ือ กําหนดรูปแบบสัญญาณคาปอนกลับสําหรับตัวควบคุม PID แบบวงรอบปดของตัว
แปลงความถ่ี ไมวาตัวแปลงความถี่จะอยูในโหมดวงรอบปดหรือโหมดวงรอบเปด สัญญาณคาปอนกลับจะยัง
สามารถแสดงผลบนหนาจอแสดงผลของตัวแปลงความถี่ และใชเพ่ือควบคุมเอาทพุทอนาล็อกของตัวแปลง
ความถี่ และสงออกไปโดยโปรโตคอลการสื่อสารอนมุกรมท่ีหลากหลาย

20-00  แหลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] * อินพุทอนาล็อก 54

[3] อินพุทแบบพัลส 29

[4] อินพุทแบบพัลส 33

[7] อินพุทอนาล็อก X30/11

[8] อินพุทอนาล็อก X30/12

[9] อินพุทอนาล็อก X42/1

[10] อินพุทอนาล็อก X42/3

[100] คาปอนกลับบัส 1

[101] คาปอนกลับบัส 2

[102] คาปอนกลับบัส 3 สัญญาณคาปอนกลับที่แตกตางกันถึงสามรูปแบบสามารถใชเพ่ือมอบ
สญัญาณคาปอนกลับสําหรับใหกับตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่
พารามิเตอรนี้จะกําหนดวาอินพุทใดจะถูกใชเปนแหลงสัญญาณปอน
กลับตัวแรก
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อินพุทอนาล็อก X30/11 และอินพุทอนาล็อก X30/12 ดูท่ีอินพุทบ
นบอรด I/O อเนกประสงคท่ีเปนอุปกรณเสริม

โนตสําหรับผูอาน
ถาคาปอนกลับไมถูกใช แหลงคาปอนกลับตองต้ังคาเปนไมมีฟงกชัน  [0] พารามิเตอร 20-10
จะกําหนดวิธีปอนกลับสามวิธีท่ีเปนไปไดท่ีจะถูกใชโดยตัวควบคุม PID

20-01  การแปลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * แบบเสนตรง

[1] รากที่สอง

[2] ความดันเปนอุณหภูมิ พารามิเตอรนีช้วยใหฟงกชันการแปลงคาถูกนาํไปใชกับคาปอนกลับ 1
เสนตรง[0] ไมสงผลตอคาปอนกลับ
รากท่ีสอง [1] ถูกใชเปนปกติเมื่อเซ็นเซอรความดันถูกใชเพ่ือใหคา
ปอนกลับการไหล ( (การไหล ∝ ความดัน ) ).
ความดันเปนอุณหภูมิ 24] ถูกใชในการนําไปใชกับเคร่ืองอัดอากาศเพื่อ
ใหมีคาปอนกลับอุณหภูมิโดยการใชเซ็นเซอรความดัน อุณหภูมิของ
สารทําความเย็นจะถูกคํานวณโดยใชสมการดังตอไปนี้

อุณหภู มิ = A2
(ln(Pe + 1)− A1) − A3  เมื่อ A1, A2 และ A3 เปน

คาคงที่เฉพาะของสารทําความเย็น สารทําความเย็นจะตองถูกเลือกใน
พารามิเตอร 20-20 พารามิเตอร 20-21 ถึง 20-23 และปอนคาของ A1,
A2 และA3 สําหรับสารทําความเย็นที่ไมไดอยูในรายการในพารา
มิเตอร 20-20

20-02  หนวยแหลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมมี

[1] * %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] RPM

[12] PULSE/s

[20] l/s

[21] l/min

[22] l/h

[23] m3/s

[24] m3/min

[25] m3/h

[30] kg/s

[31] kg/min

[32] kg/h

[33] t/min

[34] t/h

[40] m/s
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[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[71] บาร

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

[80] kW

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal/h

[124] CFM

[125] ft3/s

[126] ft3/min

[127] ft3/h

[130] lb/s

[131] lb/min

[132] lb/h

[140] ft/s

[141] ft/min

[145] ft

[160] ° F

[170] psi

[171] lb/in2

[172] in wg

[173] ft WG

[180] HP พารามิเตอรนี้จะระบุเคร่ืองท่ีใชสําหรับแหลงคาปอนกลับนี้ กอนที่จะใช
การแปลงคาปอนกลับของพารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1
เคร่ืองไมไดถูกใชโดยตัวควบคุม PID แตใชเพ่ือวัตถุประสงคการแสดง
ผลและการตรวจสอบเทานั้น

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะมีอยูเมื่อใชการแปลงคาปอนกลับความ
ดันใหเปนอุณหภูมิเทานัน้

20-03  แหลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูแหลงคาปอนกลับ 1 พารามิเตอร 20-00 สําหรับรายละเอียด
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20-04  การแปลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูแหลงคาปอนกลับ 1 พารามิเตอร 20-01 สําหรับรายละเอียด

20-05  หนวยแหลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดู หนวยแหลงคาปอนกลับ 1พารามิเตอร 20-02 สําหรับรายละเอียด

20-06  แหลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูแหลงคาปอนกลับ 1 พารามิเตอร 20-00 สําหรับรายละเอียด

20-07  การแปลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูการแปลงคาปอนกลับ 1 พารามิเตอร 20-01 สําหรับรายละเอียด

20-08  หนวยแหลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดู หนวยแหลงคาปอนกลับ 1พารามิเตอร 20-02 สําหรับรายละเอียด

20-12  หนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมมี

[1] * %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] RPM

[12] PULSE/s

[20] l/s

[21] l/min

[22] l/h

[23] m3/s

[24] m3/min

[25] m3/h

[30] kg/s

[31] kg/min

[32] kg/h

[33] t/min

[34] t/h

[40] m/s
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[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[71] บาร

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

[80] kW

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal/h

[124] CFM

[125] ft3/s

[126] ft3/min

[127] ft3/h

[130] lb/s

[131] lb/min

[132] lb/h

[140] ft/s

[141] ft/min

[145] ft

[160] ° F

[170] psi

[171] lb/in2

[172] in wg

[173] ft WG

[180] HP พารามิเตอรนีจ้ะระบุเคร่ืองท่ีใชสําหรับเช็ตพอยต คาอางอิง และคา
ปอนกลับที่ตัวควบคุม PID จะใชเพ่ือการควบคุมความถี่เอาทพุทของ
ตัวแปลงความถี่

2.18.3. 20-2* คาปอนกลับและเซ็ตพอยต 

กลุมพารามิเตอรนีใ้ชเพ่ืออธิบายวาวธิีท่ีตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่จะใชสัญญาณคาปอนกลับที่เปน
ไปไดสามคาเพื่อควบคุมความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ กลุมนีย้ังใชเพ่ือ เก็บคาอางอิงเซ็ตพอยตภาย
ในสามคา

20-20  ฟงกชนัคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ผลรวม

[1] ความตาง

[2] คาเฉล่ีย

[3] * ตํ่าสุด

[4] สูงสุด
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[5] จุดต้ังหลายคาต่ําสุด

[6] จุดต้ังหลายคาสูงสุด พารามิเตอรนีอ้ธิบายวาวิธีท่ีคาปอนกลับ 3 คาที่เปนไปไดจะถูกใชเพ่ือ
ควบคุมความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่

โนตสําหรับผูอาน
คาปอนกลับใดๆ ท่ีไมถูกใชจะตองต้ังเปน “ ไมมี
ฟงกชัน” ในพารามิเตอรแหลงปอนกลับ 20-00, 20-03
หรือ 20-0

ผลของคาปอนกลับจากฟงกชันที่เลือกในพารามิเตอร 20-20จะถูกใช
โดยตัวควบคุม PID เพ่ือควบคุมความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่
คาปอนกลับนี้จะยังสามารถแสดงผลบนหนาจอแสดงผลของตัวแปลง
ความถี่ และใชเพ่ือควบคุมเอาทพุทอนาล็อกของตัวแปลงความถี่ และ
สงขามโปรโตคอลการสื่อสารอนุกรมที่หลากหลาย

ตัวแปลงความถี่สามารถท่ีจะกําหนดรูปแบบเพื่อจัดการกับการใชงาน
แบบหลายเขต การใชงานหลายเขตที่แตกตางกันสองรูปแบบท่ี
สนบัสนนุไดแก

• หลายเขตเซ็ตพอยตเดียว

• หลายเขตหลายเซ็ตพอยต

ความแตกตางระหวางสองวิธีไดแสดงตามตัวอยางตอไปนี้

ตัวอยาง 1 แบบหลายเขตเซ็ตพอยตเดียว
ในอาคารสํานกังาน ระบบ HVAC แบบ VAV (variable air volume)
ตองมีการประกันความดันขั้นต่ําท่ีกลองท่ีถูกเลือก เนือ่งจากความดัน
สูญเสียท่ีผันแปรในแตละทอลม ความดันในแตละกลอง VAV ไม
สามารถระบุไดวาจะเทากันทุกกลอง แตความดันต่ําสุดท่ีตองการจะ
เทากันสําหรับทุกกลอง VAV วธิีควบคุมนีส้ามารถตั้งโดยการตั้งคา
ฟงกชันคาปอนกลับ พารามิเตอร 20-20 เปนตัวเลือก [3] ความดันต่ํา
สุดและการปอนคาที่ตองการในพารามิเตอร 20-21 ตัวควบคุม PID จะ
เพ่ิมความเร็วของพัดลมถาคาปอนกลับใดๆ ตํ่ากวาเซ็ตพอยตและลด
ความเร็วของพัดลมถาคาปอนกลับทั้งหมดสูงกวาเซ็ตพอยต

ตัวอยาง 2 แบบหลายเขตหลายเซต็พอยต
ตัวอยางกอนหนาสามารถถูกใชเพ่ือแสดงการใชการควบคุมแบบหลาย
เขตหลายเซ็ตพอยต ถาในเขตตองการความดันท่ีแตกตางกันสําหรับ
แตละกลอง VAV อาจจะระบุแตละเซ็ตพอยตในพารามิเตอร 20-21,
20-22 และ 20-23 โดยการเลือกหลายจุดต้ังตํ่าสุด [5] ในพารามิเตอร
20-20 ในฟงกชันคาปอนกลับ ตัวควบคุม PID จะเพ่ิมความเร็วพัดลมถา
มีหนึง่ในคาปอนกลับใดๆต่ํากวาเซ็ตพอยตท่ีต้ังไว และลดความเร็วของ
พัดลมลงถาคาปอนกลับทั้งหมดสูงกวาเซ็ตพอยตของแตละกลอง

ผลรวม[0] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือใชผลรวมของคาปอนกลับ 1 คา
ปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3 เปนคาปอนกลับ

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร

 MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  187

2



โนตสําหรับผูอาน
คาปอนกลับท่ีไมถูกใชใดๆตองต้ังคาเปน ไมมีฟงกชัน
ในพารามิเตอร 20-00, 20-03 หรือ 20-06

ผลรวมของจุดต้ัง 1 และคาอางอิงอ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-
1*) จะถูกใชเปนคาอางอิงของเซ็ตพอยตของตัวควบคุม PID

ผลตาง[1] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือใชผลตางของคาปอนกลับ 1 คา
ปอนกลับ 2 เปนคาปอนกลับ คาปอนกลับ 3 จะไมถูกใชกับการเลือกนี้
เฉพาะจุดต้ัง 1 เทานั้นท่ีจะถูกใช ผลรวมของจุดต้ัง 1 และคาอางอิงอ่ืนๆ
ท่ีถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*) จะถูกใชเปนคาอางอิงของเซ็ตพอ
ยตของตัวควบคุม PID

คาเฉล่ีย[2] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือใชคาเฉล่ียของคาปอนกลับ 1 คา
ปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3 เปนคาปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน
คาปอนกลับที่ไมถูกใชจะตองต้ังคาเปน ไมมีฟงกชัน ใน
พารามิเตอร 20-00, 20-03 หรือ 20-06 ผลรวมของจุด
ตั้งและคาอางอิงอ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)
จะถูกใชเปนคาอางอิงจุดต้ังของตัวควบคุม PID

คาต่ําสุด[3] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือเปรียบเทียบคาปอนกลับ 1 คา
ปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3 และใชคาต่ําสุดเปนคาปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน
คาปอนกลับท่ีไมถูกใชใดๆตองต้ังคาเปน ไมมีฟงกชัน
ในพารามิเตอร 20-00, 20-03 หรือ 20-06 เฉพาะ
เซ็ตพอยต 1 เทานัน้ที่จะถูกใช ผลรวมของจุดต้ัง 1 และ
คาอางอิงอ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*) จะถูก
ใชเปนคาอางอิงของเซ็ตพอยตของตัวควบคุม PID

คาสูงสุด[4] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือเปรียบเทียบคาปอนกลับ 1 คา
ปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3 และใชคาสูงสุดเปนคาปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน
คาปอนกลับท่ีไมถูกใชใดๆตองต้ังคาเปน ไมมีฟงกชัน
ในพารามิเตอร 20-00, 20-03 หรือ 20-06

เฉพาะเซ็ตพอยต 1 เทานัน้ที่จะถูกใช ผลรวมของจุดต้ัง 1 และคาอาง
อิงอ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*) จะถูกใชเปนคาอางอิงของ
เซ็ตพอยตของตัวควบคุม PID

หลายเซ็ตพอยตต่ําสุด [5] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือคํานวณคาแตก
ตางระหวาง คาปอนกลับ 1 และเซ็ตพอยต 1, คาปอนกลับ 2 และ
เซ็ตพอยต 2 และคาปอนกลับ 3 และเซ็ตพอยต 3 โดยใชคูของคาปอน
กลับ/เซ็ตพอยตท่ีมีคาต่ําที่สุดจากคาอางอิงของเซ็ตพอยตท่ีตรงกัน
ถาสัญญาณคาปอนกลับทั้งหมดอยูเหนอืเซ็ตพอยตท่ีตรงกัน ตัวควบ
คุม PID จะใชคูของคาปอนกลับ/เซ็ตพอยตท่ีซึ่งคาแตกตางระหวางคา
ปอนกลับและเซ็ตพอยตมีคานอยท่ีสุด
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โนตสําหรับผูอาน
ถามีการใชเพียงสัญญาณปอนกลับสอง คา คาปอนกลับ
ท่ีไมถูกใชจะตองต้ังคาเปนไมมีฟงกชันในพารามิเตอร
20-00, 20-03 หรือ 20-06 โปรดระวังไววาแตละคาอาง
อิงเซ็ตพอยตจะเปนผลรวมของคาพารามิเตอร (20-11,
20-12 และ 20-13) ตามลําดับและคาอางอิงอ่ืนๆที่ถูก
ใชงาน (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)

หลายเซ็ตพอยตตํ่าสุด [6] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือคํานวณคาแตก
ตางระหวาง คาปอนกลับ 1 และเซ็ตพอยต 1, คาปอนกลับ 2 และ
เซ็ตพอยต 2 และคาปอนกลับ 3 และเซ็ตพอยต 3 โดยใชคูของคาปอน
กลับ/เซ็ตพอยตท่ีมีคาหางมากท่ีสุดจากคาอางอิงของเซ็ตพอยตท่ีตรง
กัน ถาสัญญาณคาปอนกลับท้ังหมดอยูต่ํากวาเซ็ตพอยตท่ีตรงกัน ตัว
ควบคุม PID จะใชคูของ คาปอนกลับ/เซ็ตพอยตท่ีซึ่งคาแตกตาง
ระหวางคาปอนกลับและเซ็ตพอยตมีคานอยท่ีสุด

โนตสําหรับผูอาน
ถามีการใชเพียงสัญญาณปอนกลับสอง คา คาปอนกลับ
ท่ีไมถูกใชจะตองต้ังคาเปนไมมีฟงกชันในพารามิเตอร
20-00, 20-03 หรือ 20-06 โปรดระวังไววาแตละคาอาง
อิงเซ็ตพอยตจะเปนผลรวมของคาพารามิเตอร (20-21,
20-22 และ 20-23) ตามลําดับและคาอางอิงอ่ืนๆที่ถูก
ใชงาน (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)

20-21  เซต็พอยต 1

พิสัย: หนาที่:

0.000* [RefMIN พารามิเตอร
3-02 - RefMAX พารา
มิเตอร 3-03 หนวย
(จาก พารามิเตอร
20-12)]

เซ็ตพอยต 1 ถูกใชในโหมดวงรอบปดเพ่ือปอนคาอางอิงเซ็ตพอยตท่ี
ถูกใชโดยตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่ ดูรายละเอียดของ
ฟงกชันคาปอนกลับในพารามิเตอร 20-20

โนตสําหรับผูอาน
คาอางอิงของจุดต้ังท่ีปอนที่นี่จะถูกเพ่ิมใหกับคาอางอิง
อ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)

20-22  เซต็พอยต 2

พิสัย: หนาที่:

0.000* [RefMIN - RefMAX หนวย
(จากพารามิเตอร
20-12)]

เซ็ตพอยต 2 ถูกใชในโหมดวงรอบปดเพ่ือปอนคาอางอิงของเซ็ตพอ
ยตท่ีอาจถูกใชโดยตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่ ดูรายละเอียด
ของฟงกชันคาปอนกลับในพารามิเตอร 20-20

โนตสําหรับผูอาน
คาอางอิงของจุดต้ังท่ีปอนที่นี่จะถูกเพ่ิมใหกับคาอางอิง
อ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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20-23  เซต็พอยต 3

พิสัย: หนาที่:

0.000* [RefMIN - RefMAX หนวย
(จากพารามิเตอร
20-12)]

เซ็ตพอยต 3 ถูกใชในโหมดวงรอบปดเพื่อปอนคาอางอิงของเซ็ตพอ
ยตท่ีอาจถูกใชโดยตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่ ดูคําอธิบาย
ของพารามิเตอร 20-20 ฟงกชันคาปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน
คาอางอิงของจุดต้ังท่ีปอนที่นี่จะถูกเพิ่มใหกับคาอางอิง
อ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)

2.18.4. 20-3* การแปลงคาปอนกลบั การแปลงคา 

ในการใชงานกับเคร่ืองอัดอากาศของเคร่ืองปรับอากาศมักจะเปนประโยชนสําหรับระบบควบคุม ท่ีอางอิงกับ
อุณหภูมิของสารทําความเย็น อยางไรก็ตามโดยท่ัวไปจะมีความสะดวกมากกวาที่จะวดัคาความดันโดยตรง
กลุมพารามิเตอรนี้จะชวยใหตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่แปลงคาความดันของสารทําความเย็นที่วัด
ไดใหเปนคาอุณหภูมิ

20-30  สารทําความเย็น

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * R22

[1] R134a

[2] R404a

[3] R407C

[4] R410a

[5] R502

[6] R744

[7] กําหนดโดยผูใช เลือกสารทําความเย็นที่ใชในเครื่องอัดอากาศ พารามิเตอรนี้ตองระบุ
อยางถูกตองเพ่ือใหการแปลงความดันเปนอุณหภูมิถูกตอง ถาสารทํา
ความเย็นที่ใชไมไดอยูในรายการที่ใหเลือกจาก [0] ถึง [6] ใหเลือก
กําหนดโดยผูใช [7] แลวใชพารามิเตอร 20-31, 20-32 และ 20-33
เพ่ือกําหนดคา A1, A2 และ A3 สําหรับสมการดานลาง:

อุณหภูมิ = A2
(ln(Pe + 1)− A1) − A3

20-31  สารทําความเย็นที่กําหนดโดยผูใช A1

พิสัย: หนาที่:

10* [8 - 12] ใชพารามิเตอรนี้เพ่ือปอนคา ของคาสัมประสิทธิ์ A1 เม่ือพารามิเตอร
20-30 ต้ังคาเปน กําหนดโดยผูใช [7]

20-32  สารทําความเย็นที่กําหนดโดยผูใช A2

พิสัย: หนาที่:

-2250* [-3000 - -1500] ใชพารามิเตอรนี้เพ่ือปอนคาของคาสัมประสิทธิ์ A2 เม่ือพารามิเตอร
20-30 ต้ังคาเปน กําหนดโดยผูใช [7]

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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20-33  สารทําความเย็นที่กําหนดโดยผูใช A3

พิสัย: หนาที่:

250* [200 - 300] ใชพารามิเตอรนี้เพ่ือปอนคาของคาสัมประสิทธิ์ A3 เม่ือพารามิเตอร
20-30 ต้ังคาเปน กําหนดโดยผูใช [7]

2.18.5. 20-7* การปรับ PID อัตโนมัติ 

ตัวควบคุม PID วงรอบปดของตัวแปลงความถี่ (พารามิเตอร 20-** วงรอบปดของ FC) สามารถปรับไดโดย
อัตโนมัติ สะดวกและ ประหยัดเวลาระหวางการทดสอบเพื่อใชงาน ในขณะที่ใหการประกันวาการปรับตั้งการ
ควบคุมของ PID จะแมนยํา เมื่อตองการใชการปรับอัตโนมัติจําเปนที่ตัวแปลงความถี่จะไดรับการกําหนดรูป
แบบlสําหรับวงรอบปดในพารามิเตอร 1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ

แผงควบคุมหนาเครื่องแบบกราฟก (LCP) จะตองถูกใชเพ่ือโตตอบกับขอความระหวางขั้นตอนการปรับ
อัตโนมัติตามลําดับ

การใชงานการปรับอัตโนมัติ พารามิเตอร 20-75 ใหปอนตัวแปลงความถี่ในโหมดการปรับอัตโนมัติ แผงควบ
คุมหนาเคร่ืองจะนําทางผูใชดวยคําแนะนาํบนหนาจอ

พัดลม/ปมจะถูกสตารทโดยการกดปุม [Auto On] บน LCP และการปอนสัญญาณสตารท ความเร็วจะถูกปรับ
ดวยมือโดยการกดปุมนาํทาง [▲] หรือ [▼] บน LCP ไปยังระดับที่คาปอนกลับมีคาใกลเคียงกับเซ็ตพอยต

โนตสําหรับผูอาน
มอเตอรไมสามารถทํางานไดท่ีความเร็วสูงสุดหรือตํ่าสุด เมื่อปรับความเร็วมอเตอรดวยมือ
เนือ่งจากจําเปนตองปรับขั้นความเร็วของมอเตอรระหวางการปรับอัตโนมัติ

การปรับ PID อัตโนมัติทํางานโดยเริ่มจากเปลี่ยนขั้นในขณะทํางานในสถานะคงที่ แลวจึงตรวจสอบคาปอน
กลับ จากการตอบสนองของคาปอนกลับ คาท่ีกําหนดสําหรับพารามิเตอร 20-93 PID อัตราขยายตามสวน
และพารามิเตอร 20-94 เวลารวมจะถูกคํานวณ พารามิเตอร 20-95 PID เวลาที่เปล่ียนแปลง จะต้ังคาเปนคา
0 (ศูนย) พารามิเตอร 20-81 PID ควบคุมปกติ/ผกผันจะระบุระหวางกระบวนการปรับ

คาท่ีคํานวณไดเหลานี้จะแสดงบนแผงควบคุมหนาเครื่อง และผูใชสามารถที่จะเลือกวาจะยอมรับหรือปฏิเสธ
คาเหลานี้ เมื่อยอมรับแลว คาจะถูกเขียนลงในพารามิเตอรท่ีเก่ียวของและ โหมดการปรับอัตโนมัติจะเปนยก
เลิกการใชในพารามิเตอร 20-75 ขึ้นอยูกับระบบที่กําลังถูกควบคุมเวลาท่ีตองใชเพ่ือดําเนินการปรับอัตโนมัติ
อาจจะเปนระยะไมก่ีนาที

20-70  ประเภทวงรอบปด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * อัตโนมัติ

[1] ความดันเร็ว

[2] ความดันชา

[3] อุณหภูมิเร็ว

[4] อุณหภูมิชา พารามิเตอรนี้จะกําหนดการตอบสนองของการใชงาน โหมดมาตรฐาน
ควรจะเพียงพอสําหรับการใชงานโดยสวนใหญ ถารูความเร็วที่ทํางาน
ของการใชงาน ก็จะสามารถเลือกไดท่ีนี่ อยางไรก็ตามสมควรท่ีจะเลือก
การตั้งคาชามากกวาเร็ว ดังนัน้หากเลือกการตั้งคาเร็ว การปรับอัตโนมัติ
อาจจะลมเหลวท่ีจะรอ สาํหรับสถานะที่คงท่ีกอนการบันทึกขอมูล ซึ่งจะ
นําไปสูการตั้งคาที่ผิดพลาด การตั้งคาไมมีผลกระทบตอคาของพารา
มิเตอรท่ีถูกปรับและ ใชสําหรับลําดับของการปรับอัตโนมัติเทานัน้
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20-71  การดําเนินการของ PID

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] *
[1]

ปกติ
เร็ว

[0] การตั้งคาปกติของพารามิเตอรนีจ้ะเหมาะสมสําหรับการ
ควบคุมความดันในระบบพัดลม

[1] การตั้งคาเร็วโดยปกติใชในระบบปมท่ีตองการการตอบ
สนองตอการควบคุมท่ีรวดเร็วกวา

20-72   PID การเปล่ียนเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0.10* [0.01 - 0.50] พารามิเตอรนี้ ต้ังขนาดของขั้นการเปลี่ยนแปลงระหวางการปรับ
อัตโนมัติ คานีเ้ปนรอยละของความเร็วพิกัด หมายถึงหากความถี่
เอาทพุทสูงสุดใน พารามิเตอร 4-13/4-14 ขีดจํากัดสูงของความเร็ว
มอเตอร ต้ังไวท่ี 50 Hz 0.10 จะเปน 10% ของ 50 Hz ซึงเทากับ 5 Hz
พารามิเตอรนี้ควรจะตั้งเปนคาที่เปนผลในการเปลี่ยนแปลงคาปอนกลับ
ระหวาง 10% และ 20% เพ่ือความแมนยําสูงสุดของการปรับ

20-73  ระดับคาปอนกลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย
โดยผูใช
*

[999999.999 – คาของ
พารามิเตอร 20-74]

ระดับคาปอนกลับที่ยอมรับไดต่ําสุดควรปอนที่นีใ่นหนวยโดยผูใชตาม
ท่ีระบุในพารามิเตอร 20-12 หากระดับตกลงตํ่ากวาพารามิเตอร 20-73,
การปรับอัตโนมัติจะถูกยกเลิกและ ขอความผิดพลาดจะปรากฏบนแผง
ควบคุมหนาเคร่ือง

20-74  ระดับคาปอนกลับสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย
โดยผูใช
*

[คาของพารามิเตอร
20-73 - 999999.999]

ระดับคาปอนกลับที่ยอมรับไดสูงสุดควรปอนที่นีใ่นหนวยโดยผูใชตาม
ท่ีระบุในพารามิเตอร 20-12 หากระดับเพิ่มสูงขึ้นกวาพารามิเตอร 20-
74 การปรับอัตโนมัติจะถูกยกเลิกและ ขอความผิดพลาดจะปรากฏบน
แผงควบคุมหนาเคร่ือง

20-79  การปรับ PID อัตโนมัติ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช พารามิเตอรนี้จะเร่ิมขั้นตอนการปรับ PID อัตโนมัติตามลําดับ เมื่อการ
ปรับอัตโนมัติเสร็จสิ้นสมบูรณแลวการตั้งคาไดรับการยอมรับหรือ
ปฏิเสธโดยผูใช โดยการกดปุม [OK] หรือ [Cancel] บน LCP ในชวง
ทายของการปรับ พารามิเตอรนีจ้ะรีเซ็ตเปน [0] ยกเลิกการใช

2.18.6. 20-8* การต้ังคาพื้นฐาน 

กลุมพารามิเตอรนี้ใชเพ่ือกําหนดรูปแบบการทํางานแบบพ้ืนฐานของตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่ รวม
ถึงวิธีการตอบสนองตอคาปอนกลับที่อยูเหนือหรือตํ่ากวาเช็ตพอยต ความเร็วที่ซึ่งเร่ิมการทําการสตารทเปน
คร้ังแรก และเมื่อแสดงวาระบบไดถึงคาเช็ตพอยตแลว
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20-81  PID ที่ควบคุมแบบปกติ/ผกผัน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปกติ

[1] ผกผัน ปกต ิ [0] ทําใหความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ลดลงเมื่อคาอาง
อิงสูงกวาคาอางอิงเช็ตพอยต ซึ่งเปนวธิีการท่ัวไปสําหรับการนาํไปใช
งานกับพัดลมจายและปมท่ีควบคุมความดัน

ผกผัน [1] ทําใหความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่เพ่ิมขึ้นเมื่อคา
อางอิงสูงกวาคาอางอิงเช็ตพอยต ซึ่งเปนวธิีการทั่วไปสําหรับการนําไป
ใชกับงานระบายความรอนที่ควบคุมอุณหภูมิ เชน หอผึ่งเย็น

20-82  PID ความเร็วสตารท [RPM]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 6000 RPM] เมื่อตัวแปลงความถี่เร่ิมสตารทคร้ังแรก ก็จะเร่ิมไตระดับขึ้นไปยังความ
เร็วเอาทพุทนี้ในโหมดวงรอบเปด ตามเวลาไตระดับที่ใชงาน เมื่อความ
เร็วเอาทพุทที่โปรแกรมที่นี่มาถึง ตัวแปลงความถี่จะสลับโดยอัตโนมัติ
ไปที่โหมดวงรอบปดและตัวควบคุม PID จะเร่ิมตนทํางาน ซึ่งมี
ประโยชนในการไปใชกับโหลดที่ถูกขับซึ่งตองเรงใหไดความเร็วต่ําสุด
อยางรวดเร็วขึ้นเปนลําดับแรกกอนเมื่อสตารท

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนี้จะมองเห็นไดเมื่อพารามิเตอร 0-02 ต้ังคา
เปน [0] RPM ทานัน้

20-83  PID ความเร็วสตารท [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0 Hz* [0 – พารามิเตอร 4-14
Hz]

เมื่อตัวแปลงความถี่เร่ิมสตารทคร้ังแรก ก็จะเร่ิมไตระดับขึ้นไปยังความ
ถี่เอาทพุทนี้ในโหมดวงรอบเปด ตามเวลาไตระดับที่ใชงาน เมื่อความถี่
เอาทพุทท่ีโปรแกรมที่นี่มาถึงตัวแปลงความถี่จะสลับโดยอัตโนมัติไปท่ี
โหมดวงรอบปดและตัวควบคุม PID จะเร่ิมตนทํางาน ซึ่งมีประโยชนใน
การไปใชกับโหลดที่ถูกขับซึ่งตองเรงใหไดความเร็วต่ําสุดอยางรวดเร็ว
ขึ้นเปนลําดับแรกกอนเมื่อสตารท

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนี้จะมองเห็นไดเฉพาะถาพารามิเตอร 0-02
ต้ังคาเปน [1] Hz

20-84  แบนดวิดทอางอิงเมื่อสถานะเปด

พิสัย: หนาที่:

5%* [0 - 200%] เมื่อคาแตกตางระหวางคาปอนกลับและคาอางอิงเช็ตพอยตนอยกวา
คาของพารามิเตอรนี้ หนาจอแสดงผลของตัวแปลงความถี่จะแสดง
“ทํางานตามคาอางอิง” สถานะนี้สามารถสื่อสารดวยการโปรแกรมการ
ทํางานของเอาทพุทดิจิตัลสําหรับ ทํางานตามคาอางอิง/ไมมีการเตือน
[8] นอกจากนี้สําหรับการสื่อสารอนกุรม สถานะตามคาอางอิงของขอ
ความแสดงสถานะของตัวแปลงความถี่จะมีคา (1)
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ตามแบนดวิดทคาอางอิง คํานวณเปนเปอรเซ็นตของคาอางอิง
เช็ตพอยต

2.18.7. 20-9* ตัวควบคุม PID 

กลุมนี้ทําใหสามารถปรับตัวควบคุม PID นีด้วยมือได โดยการปรับพารามิเตอรตัวควบคุม PIDประสิทธิภาพ
ของการควบคุมอาจไดรับการปรับปรุง ดูหัวขอ PID ใน MG.11.Bx.yy คูมือการออกแบบชุดขับ HVAC
VLT®  สําหรับแนวทางในการปรับพารามิเตอรของตัวควบคุม PID

20-91  ปองกัน AntiWindup

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ปด

[1] * เปด On [1] หยุดตัวควบคุม PID จากการรวม (เพ่ิม) ขอผิดพลาดระหวางคา
ปอนกลับและคาอางอิงเช็ตพอยต ถาไมสามารถปรับความถี่
เอาทพุทของตัวแปลงความถี่เพ่ือแกไขขอผิดพลาด ซึ่งสามารถเกิดขึ้น
ไดเมื่อตัวแปลงความถี่มีความถี่เอาทพุทต่ําสุดหรือสูงสุด หรือเมื่อตัว
แปลงความถี่หยุดทํางาน

Off [0] ทําใหตัวควบคุม PID ยังคงรวม (เพ่ิม) ขอผิดพลาดระหวางคา
ปอนกลับและคาอางอิงเซ็ตพอยต ถึงแมวาตัวแปลงความถี่จะไม
สามารถปรับความถี่เอาทพุทเพื่อแกไขขอผิดพลาด ในกรณีนีข้ั้วตอรวม
ของตัวควบคุม PID อาจจะคอนขางใหญ เมื่อตัวควบคุม PID สามารถ
ควบคุมความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ไดอีกคร้ัง ตัวควบคุมอาจ
จะเร่ิมทําใหเกิดการเปลี่ยนแปลงขนาดใหญในความถี่เอาทพุทของตัว
แปลงความถี่ โดยท่ัวไปควรหลีกเลี่ยงเหตุการณเชนนี้

20-93  PID อัตราขยายตามสวน

พิสัย: หนาที่:

0.50* [0.00 = Off - 10.00] พารามิเตอรนี้ปรับเอาทพุทของตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่
อางอิงจากคาผิดพลาดระหวางคาปอนกลับและคาอางอิงเช็ตพอยต
การตอบสนองของตัวควบคุม PID แบบดวนจะมีขึ้นเม่ือคานีม้ีคามาก
อยางไรก็ตามหากใชคาที่ใหญเกินไป ความถี่เอาทพุทของตัวแปลง
ความถ่ีอาจจะไมเสถียร

20-94  PID เวลารวม

พิสัย: หนาที่:

20.00 s* [0.01 - 10000.00 =
Off s]

ตัวรวบรวมจะเพ่ิมขอผิดพลาดตามเวลา(รวมเขาไว) ระหวางคาปอน
กลับและคาอางอิงของจุดต้ัง ซึ่งมีความจําเปนเพื่อประกันวาขอผิด
พลาดนั้นเขาใกลศูนย การปรับความเร็วของตัวแปลงความถี่แบบดวน
จะทําไดเมื่อคานีม้ีขนาดเล็ก อยางไรก็ตามหากใชคาที่เล็กเกินไป
ความถ่ีเอาทพุทของตัวแปลงความถี่อาจจะไมเสถียร

20-95  PID เวลาที่แตกตาง

พิสัย: หนาที่:

0.0 S* [0.00 = OFF - 10.00
S]

ดิฟเฟอรเรนชิเอเตอรจะตรวจสอบอัตราการเปลี่ยนแปลงของคาปอน
กลับ ถาคาปอนกลับกําลังเปล่ียนแปลงอยางรวดเร็ว ดิฟเฟอรเรนชิเอ
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เตอรจะปรับเอาทพุทตัวควบคุม PID เพ่ือลดอัตราการเปลี่ยนแปลงของ
คาปอนกลับ การตอบสนองของตัวควบคุม PID แบบดวนจะมีขึ้นเมื่อคา
นี้มีคามาก อยางไรก็ตามหากใชคาที่ใหญเกินไป ความถี่เอาทพุทของ
ตัวแปลงความถี่อาจจะไมเสถียร

เวลาที่เปล่ียนแปลเหมาะสมในสถานการณท่ีตองการการตอบสนอง
ของตัวแปลงความถี่ท่ีรวดเร็วและการควบคุมความเร็วท่ีแมนยํา ซึ่งอาจ
จะเปนการยากที่จะปรับคานีส้ําหรับการควบคุมระบบที่เหมาะสม เวลาท่ี
เปลี่ยนแปลงไมไดใชเปนปกติในการประยุกตใชงาน HVAC F ดังนั้น
โดยท่ัวไปเปนการดีท่ีสุดท่ีจะใหคาพารามิเตอรนี้เปน 0 หรือ OFF

20-96  PID ขีดจํากัดอัตราขยายที่เปล่ียนแปลง

พิสัย: หนาที่:

5.0* [1.0 - 50.0] ดิฟเฟอรเรนชิเอเตอรของตัวควบคุม PID จะตอบสนองตออัตราการ
เปลี่ยนแปลงคาปอนกลับ ตามผลจากการเปลี่ยนแปลงที่รุนแรงในคา
ปอนกลับอาจทําใหดิฟเฟอรเรนชิเอเตอรมีการเปล่ียนแปลงขนาดใหญ
มากในเอาทพุทของตัวควบคุม PID พารามิเตอรนี้จํากัดผลกระทบสูง
สุดท่ีดิฟเฟอรเรนชิเอเตอรของตัวควบคุม PID จะสามารถสรางได คาท่ี
มีขนาดเล็กกวาจะชวยลดผลกระทบสูงสุดของดิฟเฟอรเรนชิเอเตอร
ของตัวควบคุม PID

พารามิเตอรนีจ้ะทํางานเมื่อพารามิเตอร 20-95 ไมไดต้ังคาเปน OFF (0
S) เทานั้น
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2.19. เมนูหลัก กลุม 21วงรอบปดสวนขยาย - FC 100 

2.19.1. 21-** สวนขยาย วงรอบปด

FC 102 มีตัวควบคุม PID วงรอบปดสวนขยายอีก 3 ชุด เพ่ิมเติมจากตัวควบคุม PID ตัวควบคุมเหลานีส้ามารถ
กําหนดรูปแบบแยกจากกันเพื่อควบคุมหัวขับภายนอกแตละตัว (วาลว, แดมเปอร ฯลฯ) หรือใชรวมกันกับตัว
ควบคุม PID ภายใน เพ่ือปรับปรุงการตอบสนองที่ผันแปรตอการเปลี่ยนแปลงของเซ็ตพอยตหรือการรบกวน
ของโหลด

ชุดควบคุม PID วงรอบปดสวนขยายอาจจะเชื่อมตอภายในหรือตอเขากับชุดควบคุมวงรอบปดเพ่ือสรางการ
กําหนดรูปแบบวงรอบคู

เพ่ือท่ีจะควบคุมอุปกรณท่ีมีการปรับเปลี่ยนได (เชน วาลวขับดวยมอเตอร) อุปกรณนี้ตองเปนเซอรโวมอเตอร
ปรับตําแหนงท่ีมีชุดอิเลกทรอนิกสอยูภายในซึ่งสามารถรับสัญญาณควบคุม 0-10V หรือ 0/4-20 mA ขั้วตอ
42 เอาทพุทอนาล็อก หรือ X30/8 (ตองใชการดเสริม MCB101 โมดูล
อินพุทเอาทพุทสําหรับการใชงานทั่วไป) สามารถใชเพ่ือการนาํไปใชแบบนี้โดยการเลือกตัวเลือกใดๆ ใน
[113]-[115] หรือ [143-145] ของวงรอบปดสวนขยาย 1- 3 ในพารามิเตอร 6-50, ขั้วตอ 42 เอาทพุท หรือ
พารามิเตอร 6-60, ขั้วตอ X30/8 เอาทพุท วงรอบปดสวนขยาย 1- 3 ในพารามิเตอร 6-50, ขั้วตอ 42
เอาทพุท หรือ พารามิเตอร 6-60, ขั้วตอ X30/8 เอาทพุท

2.19.2. 21-0* การปรับวงรอบปดสวนขยายอัตโนมัติ 

ตัวควบคุม PID วงรอบปดของ PID สวนขยาย (พารามิเตอร 21-**, สวนขยาย วงรอบปด) สามารถปรับได
โดยอัตโนมัติในแตละสวน สะดวกและประหยัดเวลาระหวางการทดสอบเพื่อใชงาน ในขณะท่ีใหการประกันวา
การปรับตั้งการควบคุมของ PID จะแมนยํา

เมื่อตองการใชการปรับ PID อัตโนมัติ มีความจําเปนที่ตัวควบคุม PID สวนขยายที่เก่ียวของจะตองถูกกําหนด
รูปแบบสําหรับการใชงานนี้

แผงควบคุมหนาเคร่ืองแบบกราฟก (LCP) จะตองถูกใชเพ่ือโตตอบกับขอความระหวางขั้นตอนการปรับ
อัตโนมัติตามลําดับ

การใชงานการปรับอัตโนมัติ พารามิเตอร 21-09 จะทําใหตัวควบคุม PID ท่ีเก่ียวของเขาสู โหมดการปรับ PID
อัตโนมัติ แผงควบคุมหนาเคร่ืองจะนําทางผูใชดวยคําแนะนําบนหนาจอ

การปรับ PID อัตโนมัติจะทํางานโดยเริ่มเปล่ียนขั้นตอนแลวจึงตรวจสอบคาปอนกลับ จากการตอบของสนอง
คาปอนกลับ คาที่กําหนดสําหรับอัตราขยายตามสวนของ PID พารามิเตอร 21-21 สําหรับ EXT CL 1, พารา
มิเตอร 21-41 สําหรับ EXT CL 2 และพารามิเตอร 21-61 สําหรับ EXT CL 3 และ เวลารวม พารามิเตอร 21-
22 สําหรับ EXT CL 1, พารามิเตอร 21-42 สําหรับ EXT CL 2 และพารามิเตอร 21-62 สําหรับ EXT CL 3 จะ
ถูกคํานวณ PID เวลาที่เปล่ียนแปลง พารามิเตอร 21-23 สําหรับ EXT CL 1, พารามิเตอร 21-43 สําหรับ EXT
CL 2 และพารามิเตอร 21-63 สําหรับ EXT CL 3 จะต้ังเปนคา 0 (ศูนย) ปกติ / ผกผันของพารามิเตอร 21-20
สําหรับ EXT CL 1, พารามิเตอร 21-40 สําหรับ EXT CL 2 และพารามิเตอร 21-60 สําหรับ EXT CL 3 จะถูก
ระบุระหวางกระบวนการปรับ

คาที่คํานวณไดเหลานี้จะแสดงบนแผงควบคุมหนาเคร่ือง และผูใชสามารถที่จะเลือกวาจะยอมรับหรือปฏิเสธ
คาเหลานี้ เมื่อยอมรับแลว คาจะถูกเขียนลงในพารามิเตอรท่ีเก่ียวของ และโหมดการปรับ PID อัตโนมัติจะถูก
ยกเลิกการใชในพารามิเตอร 21-09 ขึ้นอยูกับระบบที่กําลังถูกควบคุม เวลาที่ตองใชเพ่ือดําเนินการปรับ PID
อัตโนมัติอาจใชเวลาไมก่ีนาที

สัญญาณรบกวนของเซ็นเซอรคาปอนกลับสวนเกินควรจะถูกกําจัดออกดวยตัวกรองอินพุท (กลุมพารามิเตอร
6*, 5.5* และ 26* ขั้วตอ xx คาคงที่เวลาตัวกรอง/คาคงที่เวลาตัวกรองพัลส xx) กอนที่จะเปดใชงานการ
ปรับ PID อัตโนมัติ
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21-00  ประเภทวงรอบปด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * อัตโนมัติ

[1] ความดันเร็ว

[2] ความดันชา

[3] อุณหภูมิเร็ว

[4] อุณหภูมิชา

พารามิเตอรนี้จะกําหนดการตอบสนองของการใชงาน โหมดมาตรฐาน
ควรจะเพียงพอสําหรับการใชงานโดยสวนใหญ ถารูความเร็วของการใช
งานที่สัมพันธกัน ก็จะสามารถเลือกไดท่ีนี่ ซึ่งจะลดเวลาท่ีตองใช
สําหรับการทําการปรับ PID อัตโนมัติลง การตั้งคาไมมีผลกระทบตอคา
ของพารามิเตอรท่ีถูกปรับและใชสําหรับขั้นตอนตามลําดับของการปรับ
PID อัตโนมัติเทานั้น

21-01  การดําเนินการของ PID

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปกติ

[1] เร็ว ปกต ิ [0]: พารามิเตอรจะเหมาะสมกับการควบคุมความดันในระบบพัด
ลม โดยเฉพาะที่เซ็นเซอรความดันอาจจะอยูหางออกไปจากพัดลม
เร็ว [1]: การตั้งคาโดยปกติใชในระบบปม ท่ีตองการการตอบสนองการ
ควบคุมท่ีเร็วกวา

21-02   PID การเปลี่ยนเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0.10* [0.01 - 0.50] พารามิเตอรนี้ ต้ังขนาดของขั้นการเปลี่ยนแปลงระหวางการปรับ
อัตโนมัติ คานีจ้ะเปนเปอรเซ็นตของชวงการทํางานทั้งหมด เชนถาแรง
ดันเอาทพุทอนาล็อกสูงสุดต้ังคาเปน 10 V, 0.10 จะหมายถึง 10%
ของ 10 V ซึ่งเทากับ 1 V พารามิเตอรนีค้วรจะตั้งเปนคาท่ีเปนผลในการ
เปลี่ยนแปลงคาปอนกลับระหวาง 10% และ 20% เพ่ือความแมนยําสูง
สุดของการปรับ

21-03  ระดับคาปอนกลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

-999999
.999
หนวย
โดยผูใช
*

[-999999.999 – คา
ของพารามิเตอร 21-04]

ระดับคาปอนกลับที่ยอมรับไดตํ่าสุดควรปอนที่นีใ่นหนวยโดยผูใชตาม
ท่ีระบุในพารามิเตอร 21-10 สําหรับ EXT CL 1, พารามิเตอร 21-30
สําหรับ EXT CL 2 หรือ พารามิเตอร 21-50 สําหรับ EXT CL 3 หากระดับ
ตกลงต่ํากวาพารามิเตอร 21-03, การปรับ PID อัตโนมัติจะถูกยกเลิก
และ ขอความผิดพลาดจะปรากฏบน LCP

21-04  ระดับคาปอนกลับสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

999999.
999
หนวย

[คาของพารามิเตอร
21-03 - 999999.999]

ระดับคาปอนกลับที่ยอมรับไดสูงสุด ควรปอนที่นี่ในหนวยโดยผูใชตาม
ท่ีระบุในพารามิเตอร 21-10 สําหรับ EXT CL 1, พารามิเตอร 21-30
สําหรับ EXT CL 2 หรือ พารามิเตอร 21-50 สําหรับ EXT CL 3 หากระดับ
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โดยผูใช
*

เพ่ิมสูงขึ้นกวาพารามิเตอร 21-04, การปรับ PID อัตโนมัติจะถูกยกเลิก
และ ขอความผิดพลาดจะปรากฏบน LCP

21-05  การปรับ PID อัตโนมัติ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช PID สวนขยาย 1

[2] ใช PID สวนขยาย 2

[3] ใช PID สวนขยาย 3 พารามิเตอรนี้ เปดใชการเลือกของตัวควบคุม PID สวนขยายที่จะถูก
ปรับอัตโนมัติ และ เปดใชการปรับ PID อัตโนมัติสําหรับตัวควบคุมนั้น
เมื่อการปรับอัตโนมัติเสร็จสิ้นสมบูรณแลวการตั้งคาไดรับการยอมรับ
หรือปฏิเสธโดยผูใช โดยการกดปุม [OK] หรือ [Cancel] บน LCP ใน
ชวงทายของการปรับพารามิเตอรนีจ้ะรีเซ็ตเปน [0] ยกเลิกการใช

2.19.3. 21-1* คาอางอิง/คาปอนกลับวงรอบปด 1

กําหนดรูปแบบคาอางอิงและคาปอนกลับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1

21-10  สวนขยาย 1 หนวยคาอางอิงและคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมมี

[1] %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] RPM

[12] PULSE/s

[20] l/s

[21] l/min

[22] l/h

[23] m3/s

[24] m3/min

[25] m3/h

[30] kg/s
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[31] kg/min

[32] kg/h

[33] t/min

[34] t/h

[40] m/s

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[71] บาร

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

[80] kW

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal/h

[124] CFM

[125] ft3/s

[126] ft3/min

[127] ft3/h

[130] lb/s

[131] lb/min

[132] lb/h

[140] ft/s

[141] ft/min

[145] ft

[160] ° F

[170] psi

[171] lb/in2

[172] in wg

[173] ft WG

[180] HP เลือกหนวยสําหรับคาอางอิงและคาปอนกลับ

21-11  สวนขยาย 1 คาอางอิงต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0.000
ExtPID1
Unit*

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

เลือกคาต่ําสุดสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1

21-12  สวนขยาย 1 คาอางอิงสุงสุด

พิสัย: หนาที่:

100.000
ExtPID1
Unit*

[พารามิเตอร 21-11 -
999999.999
ExtPID1Unit]

เลือกคาต่ําสุดสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1
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21-13  สวนขยาย 1 แหลงคาอางอิง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมมีการทํางาน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[7] อินพุทความถ่ี 29

[8] อินพุทความถ่ี 33

[20] โพเทนทิโอ
มิเตอรดิจิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก X30/11

[22] อินพุทอนาล็อก X30/12

[23] อินพุทอนาล็อก X42/1

[24] อินพุทอนาล็อก X42/3

[25] อินพุทอนาล็อก X42/5

[30] สวนขยาย วงรอบปด 1

[31] สวนขยาย วงรอบปด 2

[32] สวนขยาย วงรอบปด 3 พารามิเตอรนี้จะกําหนดวาอินพุทใดบนตัวแปลงความถี่ควรจะถูกใช
เปนแหลงของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1 อินพุทอ
นาล็อก X30/11 และ อินพุทอนาล็อก X30/12 หมายถึงอินพุ
ทบนการด I/O เพ่ือใชงานท่ัวไป

21-14  สวนขยาย 1 แหลงคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[3] อินพุทความถ่ี 29

[4] อินพุทความถ่ี 33

[7] อินพุทอนาล็อก X30/11

[8] อินพุทอนาล็อก X30/12

[9] อินพุทอนาล็อก X42/1

[10] อินพุทอนาล็อก X42/3

[100] คาปอนกลับบัส 1

[101] คาปอนกลับบัส 2

[102] คาปอนกลับบัส 3 พารามิเตอรนี้ จะกําหนดวาอินพุทใดบนตัวแปลงความถี่ควรจะถูกใช
เปนแหลงของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1 อินพุทอ
นาล็อก X30/11 และ อินพุทอนาล็อก X30/12 หมายถึงอินพุ
ทบนการด I/O เพ่ือใชงานท่ัวไป

21-15  สวนขยาย 1 เซต็พอยต

พิสัย: หนาที่:

0.000
ExtPID1
Unit*

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

เช็ตพอยตถูกใชในวงรอบปดเพ่ือเปนคาอางอิงสําหรับการเปรียบเทียบ
คาปอนกลับ

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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21-17  สวนขยาย 1 คาอางอิง [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

0.000
ExtPID1
Unit*

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

คาที่อานไดของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1

21-18  สวนขยาย 1 คาปอนกลับ [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

0.000
ExtPID1
Unit*

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

คาที่อานไดของคาปอนกลับสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1

21-19  สวนขยาย 1 เอาทพุท [%]

พิสัย: หนาที่:

0 %* [0 - 100%] คาที่อานไดของคาเอาทพุทสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1

2.19.4. 21-2* ตัวควบคุม PID วงรอบปด 1

กําหนดรูปแบบตัวควบคุม PID วงรอบปด

21-20  สวนขยาย 1 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปกติ

[1] ผกผัน เลือก ปกต ิ [0] คาเอาทพุทควรจะถูกลดเมื่อคาปอนกลับสูงกวาคาอาง
อิง
เลือก ผกผัน [1] คาเอาทพุทควรจะถูกเพิ่มเม่ือคาปอนกลับสูงกวาคา
อางอิง

21-21  สวนขยาย 1 อัตราขยายตามสวน

พิสัย: หนาที่:

0.01* [0.00 = Off - 10.00] อัตราขยายตามสัดสวน แสดงถึงการขยายเปนจํานวนเทาของความ
คลาดเคลื่อนระหวางคาตั้งกับสัญญาณปอนกลับ

21-22  สวนขยาย 1 เวลารวม

พิสัย: หนาที่:

10000.0
0 s*

[0.01 - 10000.00 =
Off s]

ตัวอินทิเกรตจะเพ่ิมคาอัตราขยายดวยคาผิดพลาดท่ีคงท่ีระหวาง
เช็ตพอยตและสัญญาณคาปอนกลับ คาเวลาอินทิเกรตคือคาเวลาที่ตัว
อินทิเกรตตองใชเพ่ิมคาอัตราขยายจนเทากับคาอัตราขยายตามสัด
สวน

21-23  สวนขยาย 1 เวลาที่เปล่ียนแปลง

พิสัย: หนาที่:

0.00 s* [0.00 = Off - 10.00 s] ตัวดิฟเฟอเรนชิเอตจะไมตอบสนองตอขอผิดพลาดคงที่ ซึ่งจะใหอัตรา
ขยายเม่ือคาปอนกลับเปลี่ยนแปลง เมื่อคาปอนกลับเปลี่ยนแปลงเร็ว
อัตราขยายจากตัวดิฟเฟอเรนชิเอตก็จะสูงตาม

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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21-24  สวนขยาย 1 ขีดจํากัดของอัตราขยายที่เปล่ียนแปลง

พิสัย: หนาที่:

5.0* [1.0 - 50.0] ต้ังคาขีดจํากัดสําหรับคาอัตราขยายของตัวดิฟเฟอเรนชิเอต (DG) DG
จะเพิ่มคาขึ้นเมื่อมีการเปลี่ยนแปลงรวดเร็ว การจํากัดคา DG เพ่ือใหได
คาอัตราขยายจากตัวดิฟเฟอเรนชิเอตจริงเมื่อการเปลี่ยนแปลงชา และ
ไดคาอัตราขยายจากตัวดิฟเฟอเรนชิเอตที่คงท่ีเม่ือการเปลี่ยนแปลง
เร็ว

2.19.5. 21-3* คาอางอิง/คาปอนกลับวงรอบปด 2

กําหนดรูปแบบคาอางอิงและคาปอนกลับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2

21-30  สวนขยาย 2 หนวยคาอางอิง/ปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-10 สวนขยาย 1 หนวยคาอางอิงและคาปอนกลับ
สําหรับรายละเอียด

21-31  สวนขยาย 2 คาอางอิงต่ําสุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-11 สวนขยาย 1 คาอางอิงตํ่าสุด สําหรับรายละเอียด

21-32  สวนขยาย 2 คาอางอิงสุงสุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-12 สวนขยาย 1 คาอางอิงสูงสุด สําหรับรายละเอียด

21-33  สวนขยาย 2 แหลงคาอางอิง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-13 สวนขยาย 1 แหลงคาอางอิง สําหรับรายละเอียด

21-34  สวนขยาย 2 แหลงคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-14 สวนขยาย 1 แหลงคาปอนกลับ สําหรับราย
ละเอียด

21-35  สวนขยาย 2 เซต็พอยต

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-15 สวนขยาย 1 เซ็ตพอยต สําหรับรายละเอียด

21-37  สวนขยาย 2 คาอางอิง [หนวย]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-17 สวนขยาย 1 คาอางอิง [หนวย] สําหรับราย
ละเอียด

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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21-38  สวนขยาย 2 คาปอนกลับ [หนวย]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-18 สวนขยาย 1 คาปอนกลับ [หนวย] สําหรับราย
ละเอียด

21-39  สวนขยาย 2 เอาทพุท [%]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-19 สวนขยาย 1 เอาทพุท [%] สําหรับรายละเอียด

2.19.6. 21-4* ตัวควบคุม PID วงรอบปด 2

กําหนดรูปแบบตัวควบคุม PID วงรอบปด 2

21-40  สวนขยาย 2 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-20 สวนขยาย 1 การควบคุมปกติ/ผกผัน สําหรับราย
ละเอียด

21-41  สวนขยาย 2 อัตราขยายตามสวน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-21 สวนขยาย 1 อัตราขยายตามสวน สําหรับราย
ละเอียด

21-42  สวนขยาย 2 เวลารวม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-22 สวนขยาย 1เวลารวม สําหรับรายละเอียด

21-43  สวนขยาย 2 เวลาที่เปล่ียนแปลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-23 สวนขยาย 1 เวลาที่เปล่ียนแปลง สําหรับราย
ละเอียด

21-44  สวนขยาย 2 ขีดจํากัดของอัตราขยายที่เปล่ียนแปลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-24 สวนขยาย 1 ขีดจํากัดของอัตราขยายที่เปล่ียน
แปลง สําหรับรายละเอียด

2.19.7. 21-5* คาอางอิง/คาปอนกลับวงรอบปด 3

กําหนดรูปแบบคาอางอิงและคาปอนกลับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

21-50  สวนขยาย 3 หนวยคาอางอิงและคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-10 สวนขยาย 1 หนวยคาอางอิงและคาปอนกลับ
สําหรับรายละเอียด

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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21-51  สวนขยาย 3 คาอางอิงต่ําสุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-11 สวนขยาย 1 คาอางอิงตํ่าสุด สําหรับรายละเอียด

21-52  สวนขยาย 3 คาอางอิงสุงสุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-12 สวนขยาย 1 คาอางอิงสูงสุด สําหรับรายละเอียด

21-53  สวนขยาย 3 แหลงคาอางอิง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-13 สวนขยาย 1 แหลงคาอางอิง สําหรับรายละเอียด

21-54  สวนขยาย 3 แหลงคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-14 สวนขยาย 1 แหลงคาปอนกลับ สําหรับราย
ละเอียด

21-55  สวนขยาย 3 เซต็พอยต

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-15 สวนขยาย 1 เซ็ตพอยต สําหรับรายละเอียด

21-57  สวนขยาย 3 คาอางอิง [หนวย]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-17 สวนขยาย 1 คาอางอิง [หนวย] สําหรับราย
ละเอียด

21-58  สวนขยาย 3 คาปอนกลับ [หนวย]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-18 สวนขยาย 1 คาปอนกลับ [หนวย] สําหรับราย
ละเอียด

21-59  สวนขยาย 3 เอาทพุท [%]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-19 สวนขยาย 1 เอาทพุท [%] สําหรับรายละเอียด

2.19.8. 21-6* ตัวควบคุม PID วงรอบปด 3

กําหนดรูปแบบตัวควบคุม PID วงรอบปด 3

21-60  สวนขยาย 3 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-20 สวนขยาย 1 การควบคุมปกติ/ผกผัน สําหรับราย
ละเอียด

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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21-61  สวนขยาย 3 อัตราขยายตามสวน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-21 สวนขยาย 1 อัตราขยายตามสวน สําหรับราย
ละเอียด

21-62  สวนขยาย 3 เวลารวม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-22 สวนขยาย 1เวลารวม สําหรับรายละเอียด

21-63  สวนขยาย 3 เวลาที่เปล่ียนแปลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-23 สวนขยาย 1 เวลาที่เปล่ียนแปลง สําหรับราย
ละเอียด

21-64  สวนขยาย 3 ขีดจํากัดของอัตราขยายที่เปล่ียนแปลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-24 สวนขยาย 1 ขีดจํากัดของอัตราขยายที่เปล่ียน
แปลง สําหรับรายละเอียด

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.20. เมนูหลัก กลุม 22 ฟงกชันการประยุกตใชงาน - FC 100

กลุมนี้มีพารามิเตอรท่ีใชสําหรับการตรวจสอบการใชงาน HVAC

22-00  ตัวควบคุมเวลาอินเทอรล็อกภายนอก

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 600 s] จะเก่ียวของก็ตอเมื่อมีหนึ่งขั้วของอินพุทดิจิตัล ในพารามิเตอร 5-1*ได
ถูกโปรแกรมเปน อินเทอรล็อกภายนอก [7] ตัวควบคุมเวลา
อินเทอรล็อกภายนอกจะใหการหนวงเวลาหลังจากสัญญาณถูกนําออก
ไปจากอินพุทดิจิตัล ท่ีโปรแกรมเปนอินเทอรล็อกภายนอกกอนที่จะมี
การตอบสนอง

2.20.1. 22-2* การตรวจจับการไมไหล

ชุดขับ HVAC VLT ไดรวมการทํางานสําหรับการตรวจจับเมื่อมีสภาวะโหลดในระบบไดทําใหมอเตอรหยุดทํา
งาน
*การตรวจจับกําลังตํ่า
*การตรวจจับความเร็วต่ํา
หนึ่งในสองสัญญาณเหลานี้จะตองทํางานตามเวลาที่ต้ัง (หนวงเวลาการไมไหล พารามิเตอร 22-24) กอนที่
การดําเนนิการที่เลือกไวจะทํางาน การดําเนนิการที่สามารถจะเลือกได (พารามิเตอร 22-23) คือ ไมดําเนิน
การ, การเตือน, สัญญาณเตือน, โหมดการหลับ

การตรวจจับการไมไหล
การทํางานนี้ใชเพ่ือตรวจจับสภาวะท่ีไมมีการไหลในระบบปมโดยท่ีวาลวทุกตัวสามารถปดได สามารถใชท้ัง
เพ่ือถูกควบคุมโดยชุดควบคุม PI ท่ีมีอยูภายในชุดขับ HVAC VLT หรือชุดควบคุม PI ภายนอก การกําหนดรูป
แบบแทจริงตองโปรแกรมในพารามิเตอร 1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ
โหมดการกําหนดรูปแบบสําหรับ

- ชุดควบคุม PI ภายใน: วงรอบปด

- ชุดควบคุม PI ภายนอก: วงรอบเปด
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การตรวจจับการไมไหล อางอิงจากการวดัคาความเร็วและกําลัง สําหรับบางความเร็วตัวแปลงความถี่จะ
คํานวณกําลังขณะท่ีไมมีการไหล
ความเกี่ยวของนี้อยูบนพื้นฐานของการปรับแตงคาความเร็วที่สัมพันธกับกําลังในขณะท่ีไมมีการไหลจํานวน
สองชุด โดยในขณะที่กําลังตรวจติดตามกําลังอาจเปนไปไดท่ีจะตรวจพบสภาวะท่ีไมมีการไหลในระบบท่ี
ความดันดานดูดเกิดการแกวงตัว หรือหากปมมีลักษณะที่เปนแบบราบเนื่องจากความเร็วต่ํา
ขอมูลท้ังสองชุดตองไดมาจากการวัดกําลังท่ีประมาณ 50% และ 85% ของคาความเร็วสูงสุดเมื่อปดวาลว
ขอมูลจะถูกโปรแกรมลงในพารามิเตอร 22-3* และยังอาจจะสามารถเปดใชงาน ชุดคําสั่งอัตโนมัติเม่ือมีกําลัง
ตํ่า (พารามิเตอร 22-20) เพ่ือเขาสูการทดสอบเพื่อใชงานโดยอัตโนมัติและยังทําการบันทึกขอมูลท่ีทําการ
วัดโดยอัตโนมัติ ตัวแปลงความถี่จะตองต้ังคาสําหรับวงรอบเปดในพารามิเตอร 1-00 โหมดการกําหนดรูป
แบบเมื่อดําเนินการกับชุดคําสั่งอัตโนมัติ (ดูการปรับเมื่อไมมีการไหล พารามิเตอร 22-3*)

เม่ือใชชุดควบคุม PI ภายใน ใหดําเนนิการปรับเมื่อไมมีการไหลกอนการตั้งคาพารามิเตอรชุด
ควบคุม PI

การตรวจจับความเร็วต่ํา
การตรวจจับความเร็วต่ํา จะใหสัญญาณเมื่อมอเตอรกําลังทํางานดวยความเร็วต่ําสุดตามท่ีต้ังคาพารามิเตอร
4-11 หรือ 4-12 ขีดจํากัดตํ่าของมอเตอร การดําเนินการจะทํารวมกับการตรวจจับการไมไหล (การเลือกใหทํา
งานแยกจากกันไมสามารถทําได)
การใชการตรวจจับความเร็วต่ําไมไดจํากัดเพียงระบบที่อยูในสภาวะไมมีการไหล แตยังสามารถใชในระบบ
ใดๆ ท่ีการทํางานที่ความเร็วต่ําอนุญาตใหหยุดมอเตอรจนกวาโหลดจะกลับมาที่ความเร็วสูงกวาความเร็วต่ํา
สุด เชน ระบบที่มีพัดลมและเคร่ืองอัดอากาศ

ในระบบปม ดูใหแนใจวาความเร็วต่ําสุดในพารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 ไดต้ังคาสูงเพียงพอ
สําหรับการตรวจจับเพื่อใหปมสามารถทํางานดวยความเร็วที่คอนขางสูงถึงแมวาลวถูกปด

การตรวจจับปมแหง:
การตรวจจับการไมไหล ยังสามารถใชเพ่ือการตรวจจับปมท่ีทํางานแบบแหง (ใชกําลังตํ่าแตความเร็วสูง) และ
สามารถใชไดกับทั้งชุดควบคุม PI ภายใน และชุดควบคุม PI ภายนอก
สภาวะสัญญาณของปมแหง

- กําลังท่ีใชอยูตํ่ากวาระดับการไมไหล

และ

- ปมกําลังทํางานที่ความเร็วสูงสุดหรือคาอางอิงวงรอบเปดสูงสุด ไมวาคาไหนก็ตามที่ตํ่าสุด

สัญญาณตองทํางานตามเวลาที่ต้ัง (หนวงเวลาปมแหง พารามิเตอร 22-27) กอนการดําเนินการที่ถูกเลือกจะ
ทํางาน
การดําเนนิการท่ีสามารถจะเลือกได (พารามิเตอร 22-26) คือ

- การเตือน

- สัญญาณเตือน
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การตรวจจับการไมไหลตองเปดใชงาน (พารามิเตอร 22-23 การตรวจจับการไมไหล) และถูกทดสอบเพื่อใช
งาน (พารามิเตอร 22-3* การปรับการไมมีกําลัง)

22-20  ชดุคําส่ังอัตโนมตัิคากําลังต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] ใช เมื่อต้ังเปนเปดใชงาน ชุดคําสั่งอัตโนมัติจะทํางานตามลําดับ และต้ังคา
ความเร็วโดยประมาณที่ 50% และ 85% ของความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด
โดยอัตโนมัติ (พารามิเตอร 4-13/14 ขีดจํากัดสูงของความเร็ว
มอเตอร) ท่ีความเร็วทั้งสองนั้น การใชกําลังจะถูกวัดและเก็บคาโดย
อัตโนมัติ
กอนที่จะเปดใชชุดคําสั่งอัตโนมัติ

1. ปดวาลวเพื่อสรางสภาวะท่ีไมมีการไหล

2. ตัวแปลงความถี่จะตองต้ังคาเปน วงรอบเปด (พารามิเตอร
1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ)
โปรดจําไววาเปนสิ่งสําคัญเชนกันท่ีตองตั้งคาพารามิเตอร
1-03 ลักษณะของแรงบิด

โนตสําหรับผูอาน
ชุดคําสั่งอัตโนมัติตองดําเนินการแลวเสร็จเม่ือระบบได
มาถึงอุณหภูมิการทํางานปกติ

โนตสําหรับผูอาน
เปนสิ่งสําคัญท่ีพารามิเตอร 4-13/14 ขีดจํากัดสูงของ
ความเร็วมอเตอร ไดต้ังคาเปนคาความเร็วการทํางานสูง
สุดของมอเตอร!
เปนสิ่งสําคัญท่ีตองทําชุดคําสั่งอัตโนมัติกอนที่จะ
กําหนดรูปแบบในชุดควบคุม PI ภายใน เพราะวาการตั้ง
คาจะรีเซ็ตเมื่อมีการเปลี่ยนจากวงรอบปดเปนวงรอบ
เปดในพารามิเตอร 1-00 โหมดกําหนดรูปแบบ

โนตสําหรับผูอาน
การดําเนินการปรับแตงดวยการตั้งคาแบบเดียวกันใน
ลักษณะของแรงบิด พารามิเตอร 1-03 สําหรับการทํา
งานหลังจากการปรับแตง

22-21  การตรวจจับกําลังต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช ถาเลือก ใช การทดสอบเพื่อใชงานการตรวจจับกําลังตํ่าจะตองทําเพื่อ
ต้ังคาพารามิเตอรในกลุม 22-3* สําหรับการทํางานที่เหมาะสม

22-22  การตรวจจับความเร็วต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช
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[1] ใช เลือก ใช สําหรับการตรวจจับเม่ือมอเตอรทํางานดวยความเร็วที่ต้ังคา
ในพารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 ขีดจํากัดตํ่าของมอเตอร

22-23  ฟงกชนัการไมไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] โหมดการหลับ

[2] การเตือน

[3] สัญญาณเตือน การดําเนินการโดยทั่วไปสําหรับการตรวจจับกําลังตํ่าและการตรวจจับ
ความเร็วต่ํา (การเลือกแตละประเภทไมสามารถทําได)
คําเตือน: ขอความท่ีแสดงบนแผงควบคุมหนาเคร่ือง(ถาติดต้ัง) และ/
หรือสัญญาณผานทางรีเลยหรือเอาทพุทดิจิตัล
สัญญาณเตือน ตัวแปลงความถี่ตัดการทํางานและมอเตอรยังคงหยุด
อยูจนกวาจะรีเช็ต

22-24  หนวงเวลาการไมไหล

พิสัย: หนาที่:

10 วินาที
*

[0-600 วินาที] ต้ังเวลากําลังตํ่า/ความเร็วต่ํา ท่ีจะตองยังคงตรวจพบเพื่อกระตุน
สัญญาณสําหรับการดําเนินการ หากการตรวจจับหายไปกอนที่จะหมด
เวลาของตัวควบคุมเวลาจะตัด ตัวควบคุมเวลาจะรีเซ็ต

22-26  ฟงกชันปมแหง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] การเตือน

[2] สัญญาณเตือน การตรวจจับกําลังตํ่า ตองเปดใชงาน (พารามิเตอร 22-21) และตองทด
สอบเพื่อการใชงาน (โดยใชพารามิเตอร 22-3* การปรับกําลังเมื่อไมมี
การไหล หรือ ชุดคําสั่งอัตโนมัติ พารามิเตอร 22-20) เพ่ือท่ีจะใชการ
ตรวจจับปมแหง
คําเตือน: ขอความท่ีแสดงบนแผงควบคุมหนาเคร่ือง(ถาติดต้ัง) และ/
หรือสัญญาณผานทางรีเลยหรือเอาทพุทดิจิตัล
สัญญาณเตือน ตัวแปลงความถี่ตัดการทํางานและมอเตอรยังคงหยุด
อยูจนกวาจะรีเช็ต

22-27  หนวงเวลาปมแหง

พิสัย: หนาที่:

60 วินาที
*

[0-600 วินาที] กําหนดวาระยะเวลานานที่เกิดสภาวะของปมแหงกอนที่จะมีการเตือน
หรือสัญญาณเตือน

2.20.2. 22-3* ปรับกําลงัเมือ่ไมมกีารไหล

ลําดับการปรับแตง หากไมไดเลือก ชุดคําสั่งอัตโนมัติในพารามิเตอร 22-20 ไดแก

1. ปดวาลวหลักเพื่อหยุดการไหล

2. ทํางานดวยมอเตอรจนกวาระบบไดมาถึงอุณหภูมิการทํางานปกติ
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3. กดปุม Hand On บนแผงควบคุมหนาเคร่ืองและปรับความเร็วโดยประมาณท่ี 85% ของความเร็วที่
พิกัด บันทึกคาความเร็วที่ถูกตอง

4. อานการใชกําลังโดยการดูคากําลังท่ีใชจริงในบรรทัดขอมูลในแผงควบคุมหนาเคร่ืองหรือเรียกดูใน
พารามิเตอร 16-10 หรือ 16-11 กําลังในเมนหูลัก บันทึกคากําลังท่ีอานได

5. ปรับความเร็วโดยประมาณที่ 50% ของความเร็วที่พิกัด บันทึกคาความเร็วที่ถูกตอง

6. อานการใชกําลังโดยการดูคากําลังท่ีใชจริงในบรรทัดขอมูลในแผงควบคุมหนาเคร่ืองหรือเรียกดูใน
พารามิเตอร 16-10 หรือ 16-11 กําลังในเมนหูลัก บันทึกคากําลังท่ีอานได

7. โปรแกรมความเร็วโดยใชพารามิเตอร 22-32/22-33 และพารามิเตอร 22-36/37

8. โปรแกรมคากําลังท่ีสัมพันธกันในพารามิเตอร 22-34/35 และพารามิเตอร 22-38/22-39

9. สลับกลับดวยปุม Auto Onหรือ Off

โนตสําหรับผูอาน
ต้ังพารามิเตอร 1-03 ลักษณะแรงบิด กอนการทําการปรับแตง

22-30  กําลังเมือ่ไมมกีารไหล

พิสัย: หนาที่:

[ขึ้นอยูกับการตรวจพบ
ขนาดกําลังของการไม
ไหล]

อานคากําลังเม่ือไมมีการไหลที่ถูกคํานวณที่ความเร็วแทจริง หากกําลัง
ตกลงถึงคาที่แสดง ตัวแปลงความถี่จะพิจารณาเงือ่นไขวาเปนสภาวะท่ี
ไมมีการไหล

22-31  การแกไขตัวประกอบกําลัง

พิสัย: หนาที่:

100% [1-400%] แกไขคากําลังซึ่งถูกคํานวณที่การตรวจพบการไมไหล (ดูพารามิเตอร
22-30)
หากการไมไหลถูกตรวจพบการตั้งคาควรจะเพิ่มสูงกวา 100% อยางไร
ก็ตามหากการไมไหลถูกตรวจไมพบควรจะลดการตั้งคาลง

22-32  ความเร็วต่ํา [RPM]

พิสัย: หนาที่:

0 RPM [0.0 พารามิเตอร 4.13
(ขีดจํากัดความเร็วสูง
มอเตอร)]

จะใชเม่ือพารามิเตอร 0-02 ชุดความเร็วของมอเตอร ท่ีถูกต้ังคาสําหรับ
RPM (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือก Hz ไว)
ต้ังความเร็วที่ใชในระดับ 50%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-33  ความเร็วต่ํา [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0 Hz* [0.0 พารามิเตอร 4-14
(ขีดจํากัดความเร็วสูง
มอเตอร)]

จะใชเม่ือพารามิเตอร 0-02 ชุดความเร็วของมอเตอร ถูกต้ังคาสําหรับ
Hz (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือก RPM ไว)
ต้ังความเร็วที่ใชในระดับ 50%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-34  กําลังที่ความเร็วต่ํา [kW]

พิสัย: หนาที่:

0* [0.0 - พารามิเตอร
22-38]

จะใชเม่ือพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค ถูกตั้งคาเปนนานา
ชาติ (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือกอเมริกาเหนอืไว)

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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ต้ังการใชกําลังท่ีระดับความเร็ว 50%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-35  กําลังความเร็วต่ํา [Hp]

พิสัย: หนาที่:

0* [0.0 - พารามิเตอร
22-39]

จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค ถูกตั้งคาเปนอเมริกา
เหนอื (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือกนานาชาติไว)
ต้ังการใชกําลังท่ีระดับความเร็ว 50%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-36  ความเร็วสูง [RPM]

พิสัย: หนาที่:

0 RPM* [0.0 พารามิเตอร 4-13
(ขีดจํากัดความเร็วสูง
มอเตอร)]

จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-02 ชุดความเร็วของมอเตอร ท่ีถูกต้ังคาสําหรับ
RPM (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือก Hz ไว)
ต้ังความเร็วที่ใชในระดับ 85%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-37  ความเร็วสูง [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0 Hz* [] จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-02 ชุดความเร็วของมอเตอร ถูกต้ังคาสําหรับ
Hz (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือก RPM ไว)
ต้ังความเร็วที่ใชในระดับ 85%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-38  กําลังที่ความเร็วสูง [kW]

พิสัย: หนาที่:

0* [0.0 เอาทพุทมอเตอร
สูงสุด]

จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค ถูกต้ังคาเปนนานา
ชาติ (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือกอเมริกาเหนอืไว)
ต้ังการใชกําลังท่ีระดับความเร็ว 85%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-39  กําลังความเร็วสูง [Hp]

พิสัย: หนาที่:

0* [0.0 เอาทพุทมอเตอร
สูงสุด]

จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค ถูกตั้งคาเปนอเมริกา
เหนอื (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือกนานาชาติไว)
ต้ังการใชกําลังท่ีระดับความเร็ว 85%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล
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2.20.3. 22-4* โหมดการหลับ 

ถาโหลดบนระบบอนญุาตใหหยุดมอเตอรได และโหลดไดถูกตรวจสอบแลว มอเตอรจะสามารถหยุดดวยการ
เปดใชฟงกชันโหมดการหลับ วิธีการนีไ้มใชวิธีการหยุดแบบปกติ แตจะลดความเร็วของมอเตอรลงเหลือ 0
RPM และหยุดการปอนพลังงานใหกับมอเตอร เมื่ออยูในโหมดการหลับสภาพวะบางอยางจะถูกตรวจสอบ
เพ่ือคนหาวาเม่ือไรที่โหลดจะถูกใชงานในระบบอีกคร้ัง

โหมดการหลับสามารถเปดทํางานไดจากการตรวจจับการไมไหล/การตรวจจับความเร็วต่ําสุด (ตองโปรแกรม
ผานพารามิเตอรสําหรับการตรวจจับการไมไหล โปรดดูผังการไหลของสัญญาณในพารามิเตอร 22-2* การ
ตรวจจับการไมไหล หรือผานทางสัญญาณภายนอกที่ปอนใหกับหนึ่งในอินพุทดิจิตัล (ตองโปรแกรมผาน
พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบของอินพุทดิจิตัล พารามิเตอร 5-1* การเลือกโหมดการหลับ)
เพ่ือทําใหสามารถใชได เชน สวิทชตรวจจับการไหลชนดิไฟฟาเชิงกล เพ่ือตรวจจับสภาวะการไมไหลและ
เปดใชโหมดการหลับ การดําเนนิการจะทําเม่ือแหลงสัญญาณภายนอกท่ีปอนเขามามีคาสูงขึ้น ( อีกประการ
หนึ่งตัวแปลงความถี่จะไมกลับเขาในโหมดการหลับอีกคร้ังเม่ือสัญญาณที่ตออยูมีคาคงที่)

ถาพารามิเตอร 25-26 ดีสเตจเม่ือไมมีการไหล ถูกต้ังใหเปดใชงาน (ดู  MG.11.Cx.yy คูมือการโปรแกรมชุด
ขับ HVAC VLT®  การเปดใชโหมดการหลับจะออกคําสั่งใหกับตัวควบคุมคาสเคด (ถาเปดอยู) เพ่ือสตารทการ
ดีสเตจของปมท่ีลาหลัง (ความเร็วคงที่) กอนที่จะหยุดปมนํา (ความเร็วที่ปรับได)

เมื่อเขาสูโหมดการหลับ บรรทัดสถานะทางดานลางของแผงควบคุมหนาเคร่ืองจะแสดงเปนโหมดการหลับ

ดูเพ่ิมเติมท่ีแผนภูมิการไหลของสัญญาณในหัวขอ 22-2* การตรวจจับการไมไหล
มี สาม รูปแบบท่ีแตกตางกันในการใชฟงกชันโหมดการหลับ ไดแก

1) ระบบท่ีชุดควบคุม PI ภายในถูกใชเพ่ือการควบคุมความดันหรืออุณหภูมิ เชน เรงระบบดวยการปอน
สัญญาณปอนกลับของความดันใหกับตัวแปลงความถี่จากตัวสงสัญญาณความดัน พารามิเตอร 1-00 โหมด
การกําหนดรูปแบบ ตองถูกต้ังคาเปนวงรอบปด และชุดควบคุม PI จะถูกกําหนดรูปแบบสําหรับคาอางอิงและ
คาสัญญาณปอนกลับตามที่ตองการ
ตัวอยางเชน การเรงระบบ
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หากตรวจพบวาไมมีการไหล ตัวแปลงความถี่จะเพิ่มคาเช็ตพอยตสําหรับความดันเพื่อประกันวามีความดันเกิน
เล็กนอยในอยูระบบ (การเรงจะตั้งคาในพารามิเตอร 22-45 การเรงเซ็ตพอยต)
คาปอนกลับจากตัวสงสัญญาณความดันจะถูกตรวจสอบและเม่ือความดันนี้ตกลงดวยคาที่ต้ังเปนรอยละที่ตํ่า
กวาคาความดันเซ็ตพอยตปกติ (Pset) มอเตอรจะไตความเร็วขึ้นอีกคร้ังและความดันจะถูกควบคุมเพ่ือใหเขา
ถึงคาที่ตั้งไว (Pset)

2) ในระบบที่ความดันหรืออุณหภูมิถูกควบคุมโดยชุดควบคุม PI ภายนอกสภาวะการปลุกจะไมสามารถยึด
ตามคาปอนกลับจากตัวแปลงสัญญาณความดัน/อุณหภูมิ ดังนั้นก็จะไมรูคาของเซตพอยต ในตัวอยางของ
การเรงระบบ ความดัน Pset จะไมรูคา พารามิเตอร 1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ ตองต้ังเปนวงรอบเปด
ตัวอยางเชน การเรงระบบ

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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เมื่อตรวจพบกําลังตํ่าหรือความเร็วต่ํามอเตอรจะหยุด แตสัญญาณอางอิง (fref)จากชุดควบคุมภายนอกยังคง
ถูกตรวจสอบและเนือ่งจากความดันต่ําถูกสรางขึ้น ชุดควบคุมจะเพิ่มสัญญาณคาอางอิงเพื่อเพ่ิมความดัน เมื่อ
สัญญาณคาอางอิงถึงคา fwake ท่ีต้ังไวมอเตอรจะกลับมาทํางานอีกคร้ัง

ความเร็วจะถูกตั้งดวยตัวผูใชเองโดยสัญญาณคาอางอิงภายนอก (คาอางอิงไกล) การตั้งคา (พารามิเตอร 22-
3*) สําหรับการปรับแตงฟงกชันการไมไหลจะตองต้ังคาเปนคามาตรฐาน

ภาพรวมการกําหนดรูปแบบที่อาจเปนไปได

ชุดควบคุม PI ภายใน
(พารามิเตอร 1-00: วงรอบปด)

ชุดควบคุม PI ภายนอกหรือการควบคุม
ดวยมือ
(พารามิเตอร 1-00: วงรอบเปด)

โหมดการหลับ ปลุกการทํางาน โหมดการหลับ ปลุกการทํางาน
การตรวจจับการไมไหล
(เฉพาะปม)

ใช  ใช (ยกเวนการตั้ง
คาความเร็วดวย
มือ)

 

การตรวจจับความเร็วต่ํา ใช ใช
สัญญาณภายนอก ใช  ใช  
ความดัน/อุณหภูมิ (ตอ
เขากับตัวสงสัญญาณ)

ใช ไม

ความถี่เอาทพุท  ไม  ใช

โนตสําหรับผูอาน
โหมดการหลับจะไมทํางานเมื่อคาอางอิงในตัวเครื่องใชงานอยู (ต้ังความเร็วดวยมือของตัว
เอง โดยการใชปุมลูกศรบนแผงควบคุมหนาเคร่ือง) ดูพารามิเตอร 3-13 ตําแหนงอางอิง
ไมทํางานในโหมดขับดวยตัวเอง ชุดคําสั่งอัตโนมัติในวงรอบเปดตองถูกดําเนนิการกอนการ
ต้ังคาอินพุท/เอาทพุทในวงรอบปด

22-40  เวลาทํางานต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

10 s* [0 - 600 s] ต้ังคาเวลาทํางานต่ําสุดท่ีตองการสําหรับมอเตอรหลังจากคําสั่งสตารท
(อินพุทดิจิตัลหรือบัส) กอนที่จะเขาสูโหมดการหลับ
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22-41  เวลาหลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

10 s* [0 - 600 s] ต้ังคาเวลาต่ําสุดท่ีตองการสําหรับการคงอยูในโหมดการหลับ ซึ่งจะมี
ความสําคัญเหนอืสภาวะการปลุก

22-42  ความเร็วปลุกการทํางาน[RPM]

พิสัย: หนาที่:

[พารามิเตอร 4-11 (ขีด
จํากัดตํ่าของความเร็ว
มอเตอร) - พารามิเตอร
4-13 (ขีดจํากัดสูงของ
ความเร็วมอเตอร)]

จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-02 ชุดความเร็วของมอเตอร ท่ีถูกต้ังคาสําหรับ
RPM (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือก Hz ไว) ใชเฉพาะเมื่อ
พารามิเตอร 1-00 โหมดกําหนดคาถูกต้ังคาสําหรับวงรอบเปดและคา
อางอิงความเร็วไดนาํมาใชโดยตัวควบคุมภายนอก
ต้ังคาความเร็วอางอิงท่ีซึ่งโหมดหลับควรจะถูกยกเลิก

22-43  ความเร็วปลุกการทํางาน [Hz]

พิสัย: หนาที่:

[พารามิเตอร 4-12 (ขีด
จํากัดตํ่าของความเร็ว
มอเตอร) - พารามิเตอร
4-14 (ขีดจํากัดสูงของ
ความเร็วมอเตอร)]

จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-02 ชุดความเร็วของมอเตอร ถูกต้ังคาสําหรับ
Hz (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือก RPM ไว) ใชเฉพาะเมื่อ
พารามิเตอร 1-00 โหมดกําหนดรูปแบบถูกต้ังคาสําหรับวงรอบเปดและ
คาอางอิงความเร็วไดนาํมาใชโดยตัวควบคุมภายนอกเพื่อควบคุมความ
ดัน
ต้ังคาความเร็วอางอิงท่ีซึ่งโหมดหลับควรจะถูกยกเลิก

22-44  คาอางองิปลุกการทํางาน/คาความตางของคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[10%] * 0-100% ใชเฉพาะเมื่อพารามิเตอร 1-00 โหมดกําหนดรูปแบบถูกต้ังคาสําหรับ
วงรอบปดและชุดควบคุม PI ภายในถูกใชเพ่ือควบคุมความดัน
ต้ังคาความดันท่ียอมใหตกลงเปนเปอรเซ็นตของคาเซ็ตพอยตสําหรับ
ความดัน (PSET) กอนการยกเลิกโหมดการหลับ

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือนาํไปใชกับการประยุกตใชท่ีชุดควบคุม PI ภายในถูกต้ังคาสําหรับการควบคุมผกผัน (เชน
การประยุกตใชกับหอผึ่งเย็น) ในพารามิเตอร 20-71 PID ควบคุมปกติ/ผกผัน คาท่ีต้ังในพารา
มิเตอร 22-44 จะถูกเพิ่มโดยอัตโนมัติ

22-45  การเรงเซต็พอยต

พิสัย: หนาที่:

0%* [-100% - +100%] ใชเฉพาะเมื่อพารามิเตอร 1-00 โหมดกําหนดรูปแบบถูกต้ังคาสําหรับ
วงรอบปดและชุดควบคุม PI ภายในถูกใช ในระบบที่มีการควบคุมความ
ดันคงท่ี เปนสิ่งท่ีดีท่ีจะเพ่ิมความดันของระบบกอนที่จะหยุดมอเตอร
ซึ่งจะชวยยืดเวลาที่มอเตอรหยุดและชวยหลีกเล่ียงจากการสตารท/
หยุด บอยๆ
ต้ังคาความดัน/อุณหภูมิท่ีตองการเปนเปอรเซ็นตใหสูงกวาคาเซ็ตพอ
ยตสําหรับความดัน (Pset)/อุณหภูมิกอนเขาสูโหมดการหลับ
ถาตั้งคาเปน 5% ความดันที่เรงจะเทากับ Pset*1.05 คาที่เปนลบ
สามารถใชไดสําหรับการควบคุมหอผึ่งเย็นที่จําเปนตองเปลี่ยนคาที่
เปนลบ เปนตน
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22-46  เวลาบูสตสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

60 วนิาที
*

[0-600 วินาที] ใชเฉพาะเมื่อพารามิเตอร 1-00 โหมดกําหนดรูปแบบถูกต้ังคาสําหรับ
วงรอบปดและชุดควบคุม PI ภายในถูกใชเพ่ือควบคุมความดัน
ต้ังเวลาสูงสุดสําหรับท่ีโหมดการเรงจะอนญุาตได หากเวลาท่ีต้ังเกิน
กวาที่กําหนด ระบบจะเขาสูโหมดการหลับโดยไมรอใหถึงความดันเรง
ท่ีตั้งไว

2.20.4. 22-5* ส้ินสดุของเสนโคง

สภาวะสิ้นสุดของเสนโคงเกิดขึ้นเม่ือปมทํางานดวยกําลังท่ีมากเกินไปเพื่อใหไดความดันตามที่ตั้งไว ซึ่ง
สามารถเกิดขึ้นไดถามีการร่ัวไหลในระบบทอจาย หลังจากที่ปมทําใหจุดการทํางานที่เหมาะสมต่ําลงไปจนถึง
จุดปลายของคุณลักษณะของปมสําหรับความเร็วสูงสุดท่ีต้ังในพารามิเตอร 4-13 หรือ 4-14 ขีดจํากัดสูงความ
เร็วมอเตอร ในกรณีท่ีคาปอนกลับต่ํากวา 97.5% ของเซ็ตพอยตสําหรับความดันที่ตองการตามเวลาที่ต้ังใน
(พารามิเตอร 22-51, หนวงเวลาสิ้นสุดของเสนโคง ) และปมจะทํางานดวยความเร็วสูงสุดตามท่ีตั้งในพารา
มิเตอร 4-13 หรือ 4-14 ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร การทํางานที่เลือกในพารามิเตอร 22-50 ฟงกชันสิ้นสุด
ของเสนโคง จะดําเนินการ ถาใชตัวควบคุมคาสเคดปมทุกตัวตองทํางานเพื่อกระตุนการทํางานของฟงกชัน
สิ้นสุดของเสนโคง และสามารถที่จะรับสัญญาณจากหนึง่ในเอาทพุทดิจิตัล โดยการเลือกสิ้นสุดของเสนโคง
[192] ในพารามิเตอร 5-3* เอาทพุทดิจิตัล และ/หรือพารามิเตอร 5-4* รีเลย สัญญาณจะมีขึ้นเมื่อสภาวะสิ้น
สุดของเสนโคงเกิดขึ้น และการเลือกในพารามิเตอร 22-50 ฟงกชันสิ้นสุดของเสนโคง  จะแตกตางไปจาก
Off ฟงกชันสิ้นสุดของเสนโคงจะสามารถใชได เมื่อทํางานกับตัวควบคุม PID ภายใน (วงรอบปดในพารา
มิเตอร 1.00 โหมดการกําหนดรูปแบบ) เทานั้น

22-50  ฟงกชนัส้ินสุดเสนโคง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] การเตือน

[2] สัญญาณเตือน ปด [0]: การตรวจสอบการสิ้นสุดของเสนโคงไมทํางาน
การเตือน [1]: การเตือนจะถูกแจงผานหนาจอ [W94]
สัญญาณเตือน [2]: สัญญาณเตือนจะถูกแจง และ ตัวแปลงความถี่จะ
ตัดการทํางาน ขอความ [A94] จะปรากฏในหนาจอ

ท่ีสําคัญ: ถาใชตัวควบคุมคาสเคด ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะไมกระทบ
โดยฟงกชันสิ้นสุดของเสนโคงและจะทํางานอีกตอไป

22-51  หนวงเวลาสิ้นสุดของเสนโคง

พิสัย: หนาที่:

10 s* [0 - 600 s] เมื่อสภาวะสิ้นสุดเสนโคงถูกตรวจพบตัวตั้งเวลาจะทํางาน เมื่อเวลาที่
ต้ังในพารามิเตอรนี้หมดเวลาลง และสภาวะส้ินสุดของเสนโคงอยูตัวใน
ชวงเวลาทั้งหมด ฟงกชันที่ต้ังในพารามิเตอร 22-50 ฟงกชันสิ้นสุดของ
เสนโคง  จะทํางาน ถาสภาวะหายไปกอนตัวตั้งเวลาจะหมดเวลาลง ตัว
ต้ังเวลาจะรีเซ็ต

2.20.5. 22-6* การตรวจจับสายพานขาด 

การตรวจพบสายพานขาดสามารถใชไดท้ังระบบวงรอบเปดและวงรอบปดสําหรับ ปม พัดลม และเคร่ืองอัด
อากาศ ถาคาแรงบิดมอเตอรท่ีประมาณต่ํากวาคาแรงบิดของสายพานที่ขาด (พารามิเตอร 22-61) และความ
ถ่ีเอาทพุทของตัวแปลงความถี่อยูสูงกวาหรือเทากับ 15 HZ ฟงกชันสายพานขาด (พารามิเตอร 22-60) จะทํา
งาน
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22-60  ฟงกชนัสายพานชํารุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] การเตือน

[2] ตัดการทํางาน เลือกการกระทําเพ่ือดําเนนิการถาสภาวะสายพานขาดถูกตรวจพบ

22-61  แรงบิดสายพานชํารุด

พิสัย: หนาที่:

10%* [0 - 100%] ต้ังแรงบิดของสายพานขาดเปนรอยละของแรงบิดมอเตอรท่ีพิกัด

22-62  หนวงเวลาสายพานชํารุด

พิสัย: หนาที่:

10 s* [0 - 600 s] ต้ังเวลาเพื่อท่ีสภาวะสายพานขาดจะตองทํางานกอนกระทําการตามที่
เลือกในฟงกชันสายพานขาด พารามิเตอร 22-60

2.20.6. 22-7* การปองกนัการลดัวงจร 

เมื่อทําการควบคุมเคร่ืองอัดน้าํยาของเครื่องทําความเย็น มักจะมีการจํากัดท่ีจําเปนของจํานวนคร้ังของการ
สตารท วธิีการหนึ่งท่ีจะทําเพื่อใหแนใจวาจะมีชวงเวลาทํางานสั้นที่สุด (เวลาระหวางการสตารทและการ
หยุด) และ ชวงเวลาที่นอยท่ีสุดระหวางการสตารท
ซึ่งหมายถึงวาคําสั่งหยุดปกติใดๆ สามารถที่จะถูกสั่งทับดวยฟงกชัน เวลาทํางานที่สั้นที่สุด (พารามิเตอร 22-
77) และคําสั่งสตารทใดๆ (สตารท/JOG/คาง) สามารถที่จะถูกสั่งทับโดยฟงกชัน ชวงเวลาระหวางการ
สตารท (พารามิเตอร 22-76)
การทํางานทั้งสองรูปแบบจะไมทํางานเม่ือโหมด HAND ON หรือ OFF ถูกกดผานแผงควบคุมหนาเครื่อง เมื่อ
เลือก HAND ON หรือ OFF ตัวควบคุมเวลาท้ังสองจะรีเซ็ตเปน 0 และจะไมเร่ิมการนับจนกวาปุม AUTO จะถูก
กดและปอนคําสั่งสตารทแลว

22-75  การปองกันการลัดวงจร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช ยกเลิกการใช [0] ตัวควบคุมเวลาท่ีต้ังชวงเวลาระหวางการสตารทใน
พารามิเตอร 22-76 จะถูกยกเลิกการใช

ใช [1] ตัวควบคุมเวลาท่ีต้ังชวงเวลาระหวางการสตารทในพารามิเตอร
22-76 จะถูกใชงาน

22-76  ชวงเวลาระหวางการสตารท

พิสัย: หนาที่:

0 s* [0 - 3600 s] ต้ังเวลาที่ตองการเปนเวลาต่ําสุดระหวางการสตารทสองครั้ง คําสั่ง
สตารทโดยปกติใดๆ (สตารท/ Jog/คาง) จะถูกละเลยจนกวาตัวควบคุม
เวลาหมดเวลาท่ีควบคุม
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22-77  เวลาทํางานต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0 s* [0 - พารามิเตอร
22-76]

ต้ังเวลาท่ีตองการเปนเวลาทํางานต่ําสุดหลังจากคําสั่งสตารทตามปกติ
(สตารท/ Jog/คาง) คําสั่งหยุดปกติใดๆจะถูกละเลยจนกวาเวลาที่ต้ังไว
หมดลง ตัวตั้งเวลาจะเริ่มนับที่คําสั่งสตารทตามปกติ (สตารท/ Jog/
คาง)

ตัวตั้งเวลาจะถูกควบคุมโดยการลื่นไหล (ผกผัน) หรือคําสั่ง
อินเตอรล็อกภายนอก

โนตสําหรับผูอาน
ไมทํางานในโหมดคาสเคด

2.20.7. 22-8* การชดเชยการไหล 

บางคร้ังในกรณีท่ีไมสามารถติดต้ังตัวสงสัญญาณความดันที่จุดระยะไกลในระบบไดและติดต้ังไดเพียง
ตําแหนงท่ีอยูใกลกับทอออกของ พัดลม/ปม เทานั้น การชดเชยการไหลจะทํางานโดยการปรับเซ็ตพอ
ยตตามความถี่เอาทพุทท่ีเปนอัตราสวนตามการไหล เพ่ือการชดเชยสําหรับการสูญเสียท่ีมากกวาที่อัตราการ
ไหลที่สูงกวา

HDESIGN (ความดันที่กําหนด) เปนเซ็ตพอยตสําหรับการทํางานวงรอบปด (PI) ของตัวแปลงความถี่และต้ังเปน
การทํางานแบบวงรอบปดโดยไมชดเชยการไหล

แนะนําใหใชการชดเชยการลื่นและใชหนวยเปน RPM

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือใชการชดเชยการไหลกับตัวควบคุมคาสเคด (กลุมพารามิเตอร 25) เซ็ตพอยตท่ีแทจริงจะ
ไมขึ้นกับความเร็ว (การไหล) แตจะขึ้นกับจํานวนของปมท่ีตัดเขา โปรดดูดานลาง

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®

218  MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  

2



มีวธิีใชงานอยูสองรูปแบบขึ้นอยูกับวารูคาความเร็วของจุดการทํางานตามการออกแบบของระบบหรือไม

พารามิเตอรที่ใช
ความเร็วที่
จดุที่กําหนด

รูคา

ความเร็วที่
จดุที่กําหนด
ไมรูคา

ตัวควบคุมคาสเคด

การชดเชยการไหล 22-80 + + +
การประมาณเสนโคงแบบเชิงเสน
กําลังสอง 22-81

+ + +

การคํานวณจุดทํางาน 22-82 + + -
ความเร็วที่ไมมีการไหล 22-83/84 + + -
ความเร็วที่จุดท่ีกําหนด 22-85/86 + - -
ความดันเมื่อไมมีการไหล 22-87 + + +
ความดันที่ความเร็วท่ีพิกัด 22-88 - + -
การไหลที่จุดท่ีกําหนด 22-89 - + -
การไหลที่ความเร็วที่พิกัด 22-90 - + -

22-80  การชดเชยการไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช [0] ยกเลิกการใช: ไมใชการชดเชยการไหล

[1] ใช [1] ใช : ใชการชดเชยการไหล การใชพารามิเตอรนีจ้ะชวยในการใช
งานเซ็ตพอยตการชดเชยการไหล

22-81  การประมาณเสนโคงแบบเชงิเสนกําลังสอง

พิสัย: หนาที่:

100%* [ 0 – 100%]

ตัวอยางที่ 1:
การปรับพารามิเตอรนี้จะชวยปรับรูปรางของเสนโคงควบคุม
0 = เสนตรง
100% = รูปรางในอุดมคติ (ตามทฤษฎี)
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22-82  การคํานวณจดุทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช ยกเลิกการใช [0] : ไมใชการคํานวณจุดทํางาน และจะใชเมื่อรูคาความ
เร็วที่จุดท่ีกําหนด (ใหดูตารางขางตน)

[1] ใช ใช [1]: ใชการคํานวณจุดทํางาน การใชพารามิเตอรนีจ้ะชวยในการ
คํานวณจุดการทํางานตามการออกแบบของระบบที่ไมรู ท่ีความเร็ว
50/60 Hz จากขอมูลอินพุทในพารามิเตอร 22-83/84, 22-87, 22-88,
22-89 และ 22-90

ตัวอยาง 1: รูคาความเร็วที่จุดการทํางานตามการออกแบบของระบบ

จากเอกสารขอมูลท่ีแสดงลักษณะสําหรับอุปกรณท่ีระบุท่ีความเร็วท่ี
แตกตางกัน การอานคาจากจุด HDESIGN และจุด QDESIGN จะชวยใหเรา
หาจุด A ท่ีเปนจุดการทํางานตามการออกแบบของระบบไดอยาง
สะดวก ลักษณะของปมท่ีจุดนี้ควรจะถูกระบุและโปรแกรมความเร็วที่
สอดคลองกัน การปดวาลวและปรับความเร็วจนกระทั่งไดคา HMINจะทํา
ใหไดความเร็วที่จุดไมมีการไหล
การปรับพารามิเตอร 22-81 การประมาณเสนโคงแบบเชิงเสนกําลัง
สอง จะชวยใหปรับรูปรางของเสนควบคุมไดไมจํากัด

ตัวอยาง 2:
ไมรูคาความเร็วที่จุดการทํางานตามการออกแบบของระบบ: เมื่อไมรูคา
ความเร็วที่จุดการทํางานตามการออกแบบของระบบ จะตองระบุจุดคา
อางอิงอ่ืนบนเสนโคงควบคุมโดยดูจากแผนเอกสารขอมูล โดยการดูท่ี
เสนโคงสําหรับความเร็วที่พิกัดและลากเสนความดันตามที่กําหนด
(HDESIGN, จุด C) ก็จะไดคาการไหลที่ความดัน QRATED เชนเดียวกันโดย
การลากเสนการไหลท่ีกําหนด (QDESIGN, จุด D) ก็จะไดความดัน HD ท่ี
การไหลนั้น การรูสองจุดบนเสนโคงของปมพรอมกับ HMIN ท่ีอธิบาย
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ขางตนจะชวยใหตัวแปลงความถี่คํานวณคาอางอิงท่ีจุด B และวาดเสน
โคงควบคุมท่ีมีจุดการทํางาน A ตามการออกแบบของระบบอยูบนเสน
โคงดวย

22-83  ความเร็วที่ไมมีการไหล [RPM]

พิสัย: หนาที่:

300
RPM*

[0 – คาของพารามิเตอร
22-85]

ความละเอียด 1 RPM
ปอนคาความเร็วของมอเตอรท่ีระดับอัตราการไหลเทากับศูนยและมี
ความดันต่ําสุด HMIN  เปน RPM ท่ีนี ่หรืออีกทางหนึ่ง โดยปอนความเร็ว
ในหนวย Hz ในพารามิเตอร 22-84 ความเร็วเมื่อไมมีการไหล หาก
เลือกใช RPM ในพารามิเตอร 0-02 แลวพารามิเตอร 22-85 ความเร็วที่
จุดออกแบบ[RPM] ควรจะถูกใชดวย คานีไ้ดจากการปดวาลวและการ
ลดความเร็วจนกระทั่งถึงความดันต่ําสุด HMIN

22-84  ความเร็วที่ไมมีการไหล [Hz]

พิสัย: หนาที่:

10 Hz* [0 – คาของพารามิเตอร
22-86]

ความละเอียด 0.033 Hz

ความเร็วของมอเตอรท่ีซึ่งการไหลทําใหมอเตอรหยุดอยางมี
ประสิทธิผลและถึงความดันต่ําสุด HMIN ควรจะถูกปอนที่นี่เปน Hz หรือ
อีกทางเลือกหนึ่ง สามารถปอนความเร็วเปน RPM ในพารามิเตอร 22-
83 ความเร็วเมื่อไมมีการไหล [RPM] ถาตัดสินใจเลือกท่ีจะใช Hzใน
พารามิเตอร 0-02 แลวพารามิเตอร 22-86 ความเร็วท่ีจุดท่ีกําหนด[Hz]
ควรจะถูกใชดวย คานี้ไดจากการปดวาลวและการลดความเร็วจนกระทั่ง
ถึงความดันต่ําสุด HMIN

22-85  ความเร็วที่จดุที่กําหนด [RPM]

พิสัย: หนาที่:

1500
RPM*

[0 - 60,000]
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ความละเอียด 1 RPM

จะมองเห็นก็ตอเมื่อพารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดการทํางาน ได
ต้ังคาเปน ยกเลิกการใช เทานั้น ความเร็วของมอเตอรท่ีซึ่งถึงจุดการทํา
งานตามการออกแบบของระบบควรถูกปอนท่ีนีเ่ปน RPM หรืออีกทาง
เลือกหนึง่ สามารถปอนความเร็วเปน Hz ไดในพารามิเตอร 22-86 ความ
เร็วที่จุดท่ีกําหนด [Hz] ถาตัดสินใจเลือกท่ีจะใช RPM ในพารามิเตอร
0-02 แลวพารามิเตอร 22-83 ความเร็วเม่ือไมไหล [RPM] ควรจะถูกใช
ดวย

22-86  ความเร็วที่จดุที่กําหนด [HZ]

พิสัย: หนาที่:

50 HZ* [0- 1000 HZ]

ความละเอียด 0.033 HZ

จะมองเห็นก็ตอเมื่อพารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดการทํางาน ตั้ง
คาเปน ยกเลิกการใช เทานั้น ความเร็วของมอเตอรท่ีซึ่งถึงจุดการทํา
งานตามการออกแบบของระบบควรถูกปอนท่ีนีเ่ปน HZ หรืออีกทาง
เลือกหนึง่ สามารถปอนความเร็วเปน RPM ไดในพารามิเตอร 22-85
ความเร็วที่จุดท่ีกําหนด[RPM] ถาตัดสินใจเลือกที่จะใช HZ ในพารา
มิเตอร 0-02 แลวพารามิเตอร 22-83 ความเร็วเมื่อไมไหล [HZ] ควรจะ
ถูกใชดวย

22-87  ความดันที่ความเร็วเมือ่ไมมกีารไหล

พิสัย: หนาที่:

0 หนวย
คาอาง
อิง/คา
ปอนกลับ
*

[0 - 999999.999]

ปอนคาความดัน HMIN ท่ีสอดคลองกับความเร็วเมื่อไมมีการไหลใน
หนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ

22-88  ความดันที่ความเร็วที่พิกัด

พิสัย: หนาที่:

0 หนวย
คาอาง
อิง/คา
ปอนกลับ
*

[0 - 999999.999]

ปอนคาที่สอดคลองกับความดันที่ความเร็วท่ีพิกัด ในหนวยคาอางอิง/
คาปอนกลับ คานีส้ามารถกําหนดโดยใชแผนเอกสารขอมูลของปม
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22-89  การไหลที่จุดที่กําหนด

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 999999.999]

ปอนคาท่ีสอดคลองกับการไหลที่จุดท่ีกําหนด ไมตองใสหนวย
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2.21. เมนูหลัก กลุม 23 ฟงกชันตามเวลา - FC 100 

2.21.1. การดําเนินการตามเวลาที่ตั้ง 23-0* 

ใช การดําเนินการตามเวลาที่ตั้ง สําหรับการดําเนินการที่จําเปนตองทําเปนรายวันหรือรายสัปดาห เชน คาอาง
อิงท่ีแตกตางสําหรับ ชั่วโมงทํางาน/ชั่วโมงหยุดทํางาน การดําเนินการตามเวลาที่ต้ังจํานวนถึง 10 รายการ
สามารถโปรแกรมในตัวแปลงความถี่ หมายเลขการดําเนนิงานตามเวลาท่ีต้ังจะถูกเลือกจากรายการเมื่อเขาสู
กลุมพารามิเตอร 23-0* จากแผงควบคุมหนาเคร่ือง พารามิเตอร 23-00 – 23-04 จะอางอิงไปยังหมายเลข
การดําเนนิงานตามเวลาที่ตั้ง แตละการดําเนินงานตามเวลาท่ีต้ังจะแบงเปนเวลา ON และเวลา OFF ท่ีอาจจะ
มีการดําเนินการที่แตกตางกันสองรายการ

โนตสําหรับผูอาน
นาฬิกา(กลุมพารามิเตอร 0-7*) ตองโปรแกรมอยางถูกตองสําหรับการดําเนินการตามเวลาท่ี
ต้ังเพื่อท่ีจะทํางานอยางถูกตอง

23-00  เวลาเปด

อารเรย [10]

00:00:0
0*

[00:00:00 –23:59:59] ต้ังเวลา ON สําหรับการดําเนนิงานตามเวลาที่ต้ัง

โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกา
และคาวันที่/เวลาที่ต้ังจะรีเซ็ตเปนคามาตรฐาน (2000-
01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูล
นาฬิกาเวลาจริง (Real Time Clock) และระบบสํารอง
ในพารามิเตอร 0-79 ฟอลตนาฬิกา และยังสามารถ
โปรแกรมสําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ัง
คาอยางเหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง

23-01  การกระทําเปด

อารเรย [10]

[0] * ยกเลิกการใช (ไมใช)

[1] ไมมีดําเนนิการ

[2] เลือกชุดคําสั่ง 1

[3] เลือกชุดคําสั่ง 2

[4] เลือกชุดคําสั่ง 3

[5] เลือกชุดคําสั่ง 4

[10] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 0

[11] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 1

[12] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 2
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[13] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 3

[14] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 4

[15] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 5

[16] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 6

[17] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 7

[18] เลือกเปล่ียนเร็ว 1

[19] เลือกเปล่ียนเร็ว 2

[22] หมุน

[23] กลับทิศหมุน

[24] หยุด

[26] เบรคกระแสตรง

[27] ล่ืนไหล

[28] การคางคาเอาทพุท

[29] ตัวตั้งเวลาสตารท 0

[30] ตัวตั้งเวลาสตารท 1

[31] ตัวตั้งเวลาสตารท 2

[32] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A คา
ตํ่า

[33] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล B คา
ตํ่า

[34] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล C คา
ตํ่า

[35] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล D คา
ตํ่า

[36] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล E คา
ตํ่า

[37] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล F คา
ตํ่า

[38] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A คา
สูง

[39] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล B คา
สูง

[40] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล C คา
สูง

[41] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล D คา
สูง

[42] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล E คา
สูง

[43] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล F คา
สูง

[60] รีเซ็ตตัวนับ A

[61] รีเซ็ตตัวนับ B

[70] ตัวตั้งเวลาสตารท 3

[71] ตัวตั้งเวลาสตารท 4
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[72] ตัวตั้งเวลาสตารท 5

[73] ตัวตั้งเวลาสตารท 6

[74] ตัวตั้งเวลาสตารท 7 เลือกการดําเนนิการระหวางเวลา ON ดูพารามิเตอร 13.52 การดําเนิน
การของตัวควบคุม SL สําหรับรายละเอียดของอุปกรณเสริม

23-02  เวลาปด

อารเรย [10]

00:00:0
0*

[00:00:00 –23:59:59] ต้ังเวลา OFF สําหรับการดําเนินงานตามเวลาที่ตั้ง

โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกา
และคาวันที่/เวลาที่ต้ังจะรีเซ็ตเปนคามาตรฐาน (2000-
01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูล
นาฬิกาเวลาจริง (Real Time Clock) และระบบสํารอง
ในพารามิเตอร 0-79 ฟอลตนาฬิกา และยังสามารถ
โปรแกรมสําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ัง
คาอยางเหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง

23-03  การกระทําปด

อารเรย [10]

[0] * ยกเลิกการใช (ไมใช)

[1] ไมมีดําเนนิการ

[2] เลือกชุดคําสั่ง 1

[3] เลือกชุดคําสั่ง 2

[4] เลือกชุดคําสั่ง 3

[5] เลือกชุดคําสั่ง 4

[10] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 0

[11] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 1

[12] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 2

[13] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 3

[14] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 4

[15] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 5

[16] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 6

[17] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 7

[18] เลือกเปล่ียนเร็ว 1
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[19] เลือกเปล่ียนเร็ว 2

[22] หมุน

[23] กลับทิศหมุน

[24] หยุด

[26] เบรคกระแสตรง

[27] ล่ืนไหล

[28] การคางคาเอาทพุท

[29] ตัวตั้งเวลาสตารท 0

[30] ตัวตั้งเวลาสตารท 1

[31] ตัวตั้งเวลาสตารท 2

[32] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A คา
ตํ่า

[33] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล B คา
ตํ่า

[34] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล C คา
ตํ่า

[35] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล D คา
ตํ่า

[36] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล E คา
ตํ่า

[37] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล F คา
ตํ่า

[38] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A คา
สูง

[39] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล B คา
สูง

[40] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล C คา
สูง

[41] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล D คา
สูง

[42] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล E คา
สูง

[43] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล F คา
สูง

[60] รีเซ็ตตัวนับ A

[61] รีเซ็ตตัวนับ B

[70] ตัวตั้งเวลาสตารท 3

[71] ตัวตั้งเวลาสตารท 4

[72] ตัวตั้งเวลาสตารท 5

[73] ตัวตั้งเวลาสตารท 6

[74] ตัวตั้งเวลาสตารท 7 เลือกการดําเนินการระหวางเวลาปด ดูพารามิเตอร 13 52 การดําเนิน
การของตัวควบคุม SL สําหรับรายละเอียดของอุปกรณเสริม

23-04  เหตุการณ

อารเรย [10]
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[0] * ทุกวัน

[1] วนัทํางาน

[2] วนัหยุดงาน

[3] วนัจันทร

[4] วนัอังคาร

[5] วนัพุธ

[6] วนัพฤหัส

[7] วนัศุกร

[8] วนัเสาร

[9] วนัอาทิตย เลือกวันที่จะใชสําหรับการดําเนินงานตามเวลาที่ต้ัง ระบุวนัทํางาน/วนั
หยุดทํางาน ในพารามิเตอร 0-81, 0-82 และ 0-83

2.21.2. 23-1* การบํารุงรักษา

การสึกหรอและการฉีกขาดตองการการตรวจสอบและการบริการเปนระยะสําหรับองคประกอบในการใชงาน
เชน ตลับลูกปน เซ็นเซอรปอนกลับ และซีลหรือตัวกรอง ดวยการบํารุงรักษาเชิงปองกันชวง เวลาการบริการ
อาจจะถูกโปรแกรมลงในตัวแปลงความถี่ ตัวแปลงความถี่จะแจงขอความเม่ือถึงเวลาที่ตองทําการบํารุงรักษา
การบํารุงรักษาเชิงปองกันถึง 20 เหตุการณ จะสามารถโปรแกรมลงในตัวแปลงความถี่ สําหรับแตละ
เหตุการณจะตองกําหนดรายละเอียดดังตอไปนี้:

• รายการที่บํารุงรักษา (เชน “ตลับลูกปนของมอเตอร”)

• การดําเนินการบํารุงรักษา (เชน “เปลี่ยน”)

• ฐานเวลาการบํารุงรักษา (เชน “ชั่วโมงทํางาน” หรือตามวนัที่และเวลาท่ีกําหนด)

• ชวงเวลาการบํารุงรักษา หรือวันที่และเวลาการบํารุงรักษาคร้ังถัดไป

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือตองการยกเลิกการใชเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกัน ฐานเวลาการบํารุงรักษา (พารา
มิเตอร 23-12) ท่ีเก่ียวของกันจะตองต้ังคาเปน ยกเลิกการใช [0]

การบํารุงรักษาเชิงปองกันสามารถโปรแกรมไดจากแผงควบคุมหนาเคร่ือง แตขอแนะนําใหใช MCT 10 เคร่ือง
มือควบคุมการเคลื่อนที่ VLT ท่ีทํางานบนเครื่อง PC
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แผงควบคุมหนาเครื่องจะแสดง (ดวยไอคอนรูปประแจและตัวอักษร “M”) เมื่อถึงเวลาสําหรับการดําเนนิการ
การบํารุงรักษาเชิงปองกัน และสามารถโปรแกรมใหแสดงบนเอาทพุทดิจิตัลในกลุมพารามิเตอร 5-3* สถานะ
การบํารุงรักษาเชิงปองกันอาจจะอานไดในพารามิเตอร 16-96  ขอความแสดงการบํารุงรักษาเชิงปองกัน การ
แสดงขอความการบํารุงรักษาเชิงปองกันสามารถรีเซ็ตไดจากอินพุทดิจิตัล บัสของตัวแปลงความถี่ หรือรี
เซ็ตดวยตัวเองจากแผงควบคุมหนาเคร่ืองผานทางพารามิเตอร 23-15 รีเซ็ตขอความการบํารุงรักษา

บันทึกการบํารุงรักษาท่ีมีรายการบันทึก 10 รายการลาสุดสามารถอานไดจากกลุมพารามิเตอร 18-0* และ
ผานทางปุม บันทึกสัญญาณเตือน บน LCP หลังจากเลือก บันทึกการบํารุงรักษา

23-10  รายการบํารุงรักษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[1] * ตลับลูกปนมอเตอร

[2] ตลับลูกปนพัดลม

[3] ตลับลูกปนปม

[4] วาลว

[5] ตัวสงแรงดัน

[6] ตัวสงการไหล

[7] ตัวสงอุณหภูมิ

[8] ซีลปม

[9] สายพานพัดลม

[10] ตัวกรอง

[11] พัดลมระบายความรอน
ของชุดขับ

[12] ตรวจสอบสภาพระบบ
ของชุดขับ

[13] ใบรับประกัน เลือกรายการที่เก่ียวของกับเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกัน
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โนตสําหรับผูอาน
เหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกันจะระบุอยูใน
อารเรยจํานวน 20 องคประกอบ ดังนัน้แตละเหตุการณ
การบํารุงรักษาเชิงปองกันจะตองใชดัชนขีององค
ประกอบของอารเรยชุดเดียวกันในพารามิเตอร 23-10
– 23-14

23-11  การดําเนินการบํารุงรักษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[1] * ทําใหหลอล่ืน

[2] สะอาด

[3] เปล่ียน

[4] ตรวจ/ตรวจสอบ

[5] การตรวจซอมท้ังหมด

[6] ทําใหม

[7] ตรวจสอบ เลือกการดําเนินการที่เก่ียวของกับเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกัน

23-12  ฐานเวลาการบํารุงรักษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ชั่วโมงทํางาน

[2] ชั่วโมงใชงาน

[3] วนัที่และเวลา เลือกฐานเวลาท่ีเก่ียวของกับเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกัน

ยกเลิกการใช [0] ตองใชเม่ือยกเลิกการใชเหตุการณการบํารุงรักษา
เชิงปองกัน

ชั่วโมงทํางาน [1] เปนจํานวนชั่วโมงที่มอเตอรทํางาน ชั่วโมงทํางานจะ
ไมถูกรีเซ็ตขณะเปดเคร่ือง ชวงเวลาการบํารุงรักษา ตองถูกกําหนดใน
พารามิเตอร 23-13

ชั่วโมงใชงาน [2] เปนจํานวนชั่วโมงที่ตัวแปลงความถี่ทํางาน ชั่วโมง
ใชงานจะไมถูกรีเซ็ตขณะเปดเคร่ือง ชวงเวลาการบํารุงรักษา ตองถูก
กําหนดในพารามิเตอร 23-13

วันท่ีและเวลา [3] ใชนาฬิกาภายใน วันที่และเวลา ของการบํารุงรักษา
ท่ีจะเกิดขึ้นในครั้งตอไป ตองถูกกําหนดในพารามิเตอร 23-14 เวลา
และวนัที่บํารุงรักษา

23-13  ชวงเวลาการบํารุงรักษา

พิสัย: หนาที่:

1 ช.ม.* [1-2147483647 ชม. ] ต้ังคาชวงเวลาท่ีเก่ียวของกับเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกันใน
ขณะนัน้ พารามิเตอรนี้จะถูกใชเมื่อ ชั่วโมงทํางาน [1] หรือ ชั่วโมงใช
งาน [2] ถูกเลือกในพารามิเตอร 23-12 ฐานเวลาการบํารุงรักษา ตัว
ควบคุมเวลาจะถูกรีเซ็ตจาก พารามิเตอร 23-15 รีเซ็ตขอความการบํารุง
รักษา

ตัวอยาง

เหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกันตั้งคาเปนวันจันทรเวลา 8:00
พารามิเตอร 23-12 ฐานเวลาการบํารุงรักษาเปน ชั่วโมงใชงาน [2] และ
พารามิเตอร 23-13 ชวงเวลาการบํารุงรักษาเปน 7 x 24 ชั่วโมง =168
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ชั่วโมง เหตุการณการบํารุงรักษาคร้ังถัดไปจะแสดงเปนวันจันทรท่ีจะมา
ถึงเวลา 8:00 ถาเหตุการณการบํารุงรักษาไมถูกรีเซ็ตจนกระทั่งถึงวนั
อังคารเวลา 9:00 การบํารุงรักษาคร้ังถัดไปก็จะเปนวันอังคารที่จะมาถึง
เวลา 9:00

23-14  วนัที่และเวลาบํารุงรักษา

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00] ต้ังวันท่ีและเวลาสําหรับการเกิดการบํารุงรักษาถัดไป เม่ือเหตุการณ
การบํารุงรักษาเชิงปองกันอางอิงจากวันท่ีและเวลา รูปแบบวันท่ีขึ้นอยู
กับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-71 รูปแบบวันท่ี, ในขณะที่รูปแบบเวลา
ขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-72 รูปแบบเวลา

โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกา
และคาวันที่/เวลาที่ต้ังจะรีเซ็ตเปนคามาตรฐาน (2000-
01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูล
นาฬิกาเวลาจริง (Real Time Clock) และระบบสํารอง
ในพารามิเตอร 0-79 ฟอลตนาฬิกา, เปนไปไดท่ีจะ
โปรแกรมสําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ัง
คาอยางเหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง
เวลาที่ต้ังตองมีคาอยางนอยหนึง่ชั่วโมงจากเวลาจริง

23-15  รีเซ็ตขอความการบํารงุรักษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] ทําการรีเซ็ต ต้ังพารามิเตอรนี้เปน ทําการรีเซ็ต [1] เพ่ือรีเซ็ตขอความการบํารุงรักษา
ในพารามิเตอร 16-96  ขอความแสดงการบํารุงรักษาเชิงปองกัน และรี
เซ็ตขอความที่แสดงอยู พารามิเตอรนี้จะเปล่ียนกลับไปเปน ไมรีเซ็ต
[0] เม่ือกดปุม OK

2.21.3. บนัทึกพลังงาน 23-5* 

ตัวแปลงความถี่จะสะสมพลังงานในการควบคุมมอเตอรอยางตอเนื่อง โดยอางอิงจากกําลังท่ีจายออกไปจริง
โดยตัวแปลงความถี่

ขอมูลเหลานี้ใชสําหรับฟงกชันการบันทึกพลังงาน ซึ่งชวยใหผูใชเปรียบเทียบและจัดโครงสรางขอมูลเก่ียว
กับการใชพลังงานที่สัมพันธกับเวลา

มีฟงกชันพื้นฐานสองรูปแบบคือ

- ขอมูลท่ีสัมพันธกับชวงเวลาที่โปรแกรมลวงหนา จะถูกกําหนดโดยวนัที่และเวลาท่ีต้ังสําหรับการ
เร่ิม

- ขอมูลท่ีสัมพันธกับชวงเวลาท่ียอนกลับท่ีระบุไวลวงหนา เชน เจ็ดวันลาสุดภายในชวงที่โปรแกรม
ไวลวงหนา

สําหรับแตละฟงกชันทั้งสองขางตน ขอมูลจะถูกบันทึกในหมายเลขของตัวนับซึ่งอนญุาตใหเลือกกรอบเวลา
และแยกยอยเปน ชั่วโมง วัน หรือสัปดาห
ชวงเวลา/แยกยอย (ความละเอียด) สามารถตั้งคาในพารามิเตอร 23-50 ความละเอียดของบันทึกพลังงาน
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ขอมูลอางอิงบนคาที่ลงทะเบียนโดยตัวนับ kWh ในตัวแปลงความถี่ คาตัวนบันี้สามารถอานไดในพารา
มิเตอร 15-02 ตัวนับ kWh ประกอบดวยคาสะสมตั้งแตการจายไฟเขาเคร่ืองคร้ังแรกหรือการรีเซ็ตตัวนับคร้ัง
ลาสุด (พารามิเตอร 15-06 ตัวนับการรีเซ็ต kWh)

ขอมูลบันทึกการใชพลังงานท้ังหมดจะถูกเก็บในตัวนับซึ่งสามารถอานไดจากพารามิเตอร 23-53 บันทึกการ
ใชพลังงาน

ตัวนับ 00 จะมีขอมูลท่ีเกาที่สุดเสมอ ตัวนับจะครอบคลุมชวงเวลาจาก XX:00 ถึง XX:59 ถาเปนชั่วโมงหรือ
00:00 ถึง 23:59 ถาเปนวัน
ถาการบันทึกไมวาจะเปนชั่วโมงลาสุดหรือวนัลาสุด ตัวนับจะเลื่อนคาไปท่ี XX:00 ทุกๆ ชั่วโมง หรือท่ี 00:00
ทุกๆ วัน
ตัวนบัท่ีมีคาดัชนีสูงท่ีสุดจะอัพเดตอยูเสมอ (มีขอมูลของชั่วโมงที่แทจริงต้ังแต XX:00 หรือวันที่แทจริง
ต้ังแต 00:00)

คาของตัวนบัจะแสดงเปนกราฟแทงบน LCP เลือก เมนดูวน, การบันทึก, บันทึกการใชพลังงาน: ชุดขอมูลตอ
เนื่องของเทรนดิ้ง / ชุดขอมูลตามเวลาที่ต้ังของเทรนดิ้ง / การเปรียบเทียบเทรนดิ้ง

23-50  ความละเอียดของบันทึกการใชพลังงาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ชั่วโมงในหนึง่วัน (ใช 24
ตัวนับ)

[1] วนัในหนึง่สัปดาห (ใช 7
ตัวนับ)

[2] วนัในหนึ่งเดือน (ใช 31
ตัวนับ)

[5] * 24 ชั่วโมงลาสุด (ใช 24
ตัวนับ)

[6] 7 วันลาสุด (ใช 7 ตัว
นบั)

[7] 5 สัปดาหลาสุด (ใช 5
ตัวนับ)

เลือกรูปแบบของชวงเวลาที่ตองการสําหรับการบันทึกการใชพลังงาน
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โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกา
และคาวันที่/เวลาที่ต้ังจะรีเซ็ตเปนคามาตรฐาน (2000-
01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูล
นาฬิกาเวลาจริง (Real Time Clock) และระบบสํารอง
ดังนัน้การบันทึกจะหยุดจนกวา วันท่ี/เวลา จะถูกอานใน
พารามิเตอร 0-70 ต้ังวนัที่และเวลา ในพารามิเตอร
0-79 ฟอลตนาฬิกา ซึ่งเปนไปไดท่ีจะต้ังโปรแกรม
สําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ังอยาง
เหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง

ชั่วโมงในหนึ่งวัน [0] วนัในหนึง่สัปดาห [1] หรือ วันในหนึ่งเดือน [2]
ตัวนับจะมีขอมูลการบันทึกจากวันที่/เวลาที่ไดโปรแกรมไวสําหรับการ
สตารท (พารามิเตอร 23-51 สตารทตามชวงเวลา) และจํานวนของ
ชั่วโมง/วันที่ถูกโปรแกรมตาม (พารามิเตอร 23-50 ความละเอียดของ
บันทึกการใชพลังงาน) การบันทึกจะเร่ิมนบัจากวนัที่โปรแกรมไวใน
พารามิเตอร 23-51สตารทตามชวงเวลา และตอเนือ่งไปจนกวาจะผาน
ชวงของวัน/สัปดาห/เดือน

24 ชั่วโมงลาสุด [5], 7 วนัลาสุด [6] หรือ 5 สัปดาหลาสุด [7] ตัวนบัมี
ขอมูลยอนหลังในหนึ่งวนั หนึ่งสัปดาห หรือ หาสัปดาหและมีขอมูลจน
ถึงเวลาจริง
การบันทึกจะเร่ิมตามวันท่ีท่ีโปรแกรมใน เร่ิมตามชวงเวลา พารามิเตอร
23-51

ในทุกกรณีการแบงยอยชวงเวลาจะอางอิงจากเวลาใชงาน (ชั่วโมงใช
งาน) (เวลาที่ ตัวแปลงความถี่เปดเคร่ืองใชงาน)

23-51  สตารทตามชวงเวลา

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 -
2099-12-31 23:59 ]

ต้ังวันท่ีและเวลาท่ีซึ่งบันทึกการใชพลังงานจะเร่ิมอัพเดตตัวนับ
ชอมูลลําดับแรกจะเก็บไวในตัวนบั [00] และเร่ิมเก็บตามวันท่ี/เวลาท่ี
โปรแกรมไวในพารามิเตอร

รูปแบบวันที่ จะขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-71 รูปแบบวนัที่
และ รูปแบบเวลาที่ต้ังคาในพารามิเตอร 0-72 รูปแบบเวลา

23-53  บันทึกการใชพลังงาน

พิสัย: หนาที่:

[0] * 0-4294967295 อารเรยท่ีมีจํานวนขององคประกอบเทากับจํานวนของตัวนับ ([00]-
[xx] ตํ่ากวาหมายเลขพารามิเตอรท่ีแสดง) กดปุม OK และเลื่อน
ระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲ และ ▼ บนแผงควบคุมหนาเคร่ือง

องคประกอบของอารเรย:
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ขอมูลจากชวงเวลาลาสุดจะถูกเก็บไวในตัวนับที่มีคาดัชนีสูงสุด
ขณะปดเคร่ืองคาของตัวนับทุกตัวจะถูกเก็บไวและจะเร่ิมนับตอเมื่อเปด
เคร่ืองในคร้ังถัดไป

โนตสําหรับผูอาน
ตัวนับทุกตัวจะรีเซ็ตโดยอัตโนมัติเมื่อเปล่ียนการต้ังคา
ในพารามิเตอร 23-50 ขณะเกิดการโอเวอรโฟลวการ
อัพเดตตัวนบัจะหยุดท่ีคาสูงสุด

23-54  รีเซต็บันทึกการใชพลังงาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] ทําการรีเซ็ต เลือก ทําการรีเซ็ต [1] เพ่ือรีเซ็ตทุกคาในตัวนับบันทึกการใชพลังงานที่
แสดงในพารามิเตอร 23-53 บันทึกการใชพลังงาน หลังจากกดปุม
OKการตั้งคาของพารามิเตอรจะเปล่ียนโดยอัตโนมัติเปน ไมรีเซ็ต  [0]

2.21.4. เทรนด้ิง 23-6* 

เทรนดิ้งใชเพ่ือตรวจสอบตัวแปรกระบวนการตามเวลาและบันทึกวาขอมูลตรงกับแตละชวงของขอมูลท่ี
กําหนดไวสิบ ชวงมากนอยเพียงใด ซึ่งเปนเครื่องมือท่ีใหความสะดวกในการบงชี้ภาพรวมอยางรวดเร็วโดยมุง
เนนไปเพื่อปรับปรุงการทํางานใหดีขึ้น

ขอมูลสองชุดสําหรับเทรนดิ้ง สามารถสรางเพื่อท่ีจะทําใหสามารถเปรียบเทียบคาปจจุบันสําหรับตัวแปรการ
ทํางานท่ีถูกเลือกกับขอมูลสําหรับชวงการอางอิงท่ีแนนอนของตัวแปรเดียวกัน ชวงการอางอิงนี้สามารถ
โปรแกรมลวงหนาไดใน (พารามิเตอร 23-63 สตารทตามชวงเวลาที่ต้ัง และ พารามิเตอร 23-64 หยุดตามชวง
เวลาที่ต้ัง) ขอมูลท้ังสองชุดสามารถอานไดจากพารามิเตอร 23-61 ขอมูลตอเนื่องของชุดขอมูล (ปจจุบัน)
และ พารามิเตอร 23-62 ขอมูลตามเวลาที่ต้ังของชุดขอมูล (คาอางอิง)

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®

234  MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  

2



เทรนดิ้งสามารถสรางขึ้นเพื่อใชสําหรับตัวแปรการทํางานเหลานี้:

- กําลัง

- กระแส

- ความถี่เอาทพุท

- ความเร็วมอเตอร

การทํางานของเทรนดิ้งประกอบดวยตัวนับสิบ ตัว (เรียกวาชุดขอมูล) สําหรับแตละชุดของขอมูลท่ีมีจํานวนใน
การลงทะเบียนซึ่งสะทอนวาตัวแปรการทํางานตรงกับแตละชวงที่กําหนดไวลวงหนาสิบ ชวงมากนอยเพียง
ใด การเรียงขอมูลยึดตามคาที่สัมพันธกันของตัวแปร

คาท่ีสัมพันธสําหรับตัวแปรการทํางานคือ

คาจริง/คาพิกัด * 100%

สําหรับคากําลังและคากระแส และ

คาจริง/คาสูงสุด * 100%

สําหรับความถ่ีเอาทพุทและความเร็วมอเตอร

ขนาดของแตละชวงสามารถปรับไดแยกจากกัน แตคามาตรฐานเทากันที่ 10 % คากําลังและคากระแส
สามารถสูงเกินคาพิกัดได แตการลงทะเบียนคาเหลานี้จะตองทําในตัวนับ 90%-100% (คาสูงสุด)

ใชเวลาแควนิาที คาของตัวแปรการทํางานที่ถูกเลือกก็จะถูกลงทะเบียน ถาคาที่ลงทะเบียนเทากับ 13% ตัว
นบั “10% - <20%” จะอัพเดตดวยคา “1” ถาคายังคงอยูท่ี 13% เปนเวลา 10 วนิาที แลว “10” จะถูกนับเพิ่ม
เขาไปในตัวนับ

คาของตัวนบัจะแสดงเปนกราฟแทงบน LCP เลือก Quick Menu >การบันทึก: ชุดขอมูลตอเนื่องของเท
รนดิ้ง / ชุดขอมูลตามเวลาที่ต้ังของเทรนดิ้ง / การเปรียบเทียบเทรนดิ้ง

โนตสําหรับผูอาน
ตัวนับจะเร่ิมนับเม่ือใดก็ตามที่เปดตัวแปลงความถี่ ปดแลวเปดเคร่ืองเร็วๆ หลังจากรีเซ็ตจะทํา
ใหตัวนบัมีคาเปนศูนย ขอมูลใน EEProm จะอัพเดตชั่วโมงละหนึง่คร้ัง
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23-60  ตัวแปรเทรนด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * กําลัง [kW หรือ HP]

[1] กระแส [A]

[2] ความถี่ [Hz]

[3] ความเร็วมอเตอร [RPM] เลือกตัวแปรการทํางานที่ตองการเพื่อตรวจสอบสําหรับเทรนด้ิง

กําลัง [0]: กําลังท่ีใชกับมอเตอร คาอางอิงสําหรับคาที่สัมพันธคือ
กําลังมอเตอรท่ีพิกัดท่ีโปรแกรม ในพารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร
[kW] หรือ พารามิเตอร 1-21 กําลังมอเตอร [HP] คาจริงสามารถอาน
ได ในพารามิเตอร 16-10 กําลัง [kW] หรือ พารามิเตอร 16-11 กําลัง
[Hp]

กระแส [1]: กระแสเอาทพุทที่จายใหมอเตอร คาอางอิงสําหรับคาท่ี
สัมพันธคือกระแสมอเตอรท่ีพิกัดท่ีโปรแกรมในพารามิเตอร 1-24
กระแสมอเตอร คาที่แทจริงสามารถอานไดในพารามิเตอร 16-14
กระแสมอเตอร

ความถ่ีเอาทพุท [2]: ความถี่เอาทพุทที่จายใหมอเตอร คาอางอิง
สําหรับคาที่สัมพันธคือความถี่เอาทพุทสูงสุดท่ีโปรแกรมในพารา
มิเตอร 4-14 ขีดจํากัดสูงของความเร็วมอเตอร [Hz] คาจริงสามารถอาน
ได ในพารามิเตอร 16-13ความถี่

ความเร็วมอเตอร [4]: ความเร็วของมอเตอร คาอางอิงสําหรับคาท่ี
สัมพันธคือความเร็วมอเตอรสูงสุดท่ีโปรแกรมในพารามิเตอร 4-13 ขีด
จํากัดสูงของความเร็วมอเตอร

23-61  ขอมลูท่ีตอเนื่องของชดุขอมูล

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 4.294.967.295] อารเรยท่ีมี 10 องคประกอบ([0]-[9]ดานลางของหมายเลขพารามิเตอร
บนหนาจอ) กดปุม OK และเล่ือนระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲
และ ▼ บน LCP

ตัวนับ 10 ตัวจะตรวจสอบความถี่ของการเกิดขึ้นของตัวแปรการทํางาน
เรียงลําดับตามชวงดังตอไปนี้:

ตัวนับ [0]: 0% - <10%

ตัวนับ [1]: 10% - <20%

ตัวนับ [2] 20% - <30%

ตัวนับ [3]: 30% - <40%

ตัวนับ [4]: 40% - <50%

ตัวนับ [5]: 50% - <60%

ตัวนับ [6] 60% - <70%

ตัวนับ [7]: 70% - <80%

ตัวนับ [8] 80% - <90%

ตัวนับ [9]: 90% - <100% หรือ คาสูงสุด

ขีดจํากัดตํ่าสุดขางตนสําหรับชวงการนับเปนขีดจํากัดมาตรฐาน ซึ่ง
สามารถเปลี่ยนคาไดในพารามิเตอร 23-65 คาชุดขอมูลตํ่าสุด

จะเร่ิมนบัเม่ือตัวแปลงความถี่เปดเคร่ืองใชงานเปนคร้ังแรก ทุกตัวนับ
สามารถรีเช็ตเปน 0 ในพารามิเตอร 23-66 รีเซ็ตขอมูลท่ีตอเนื่องของ
ชุดขอมูล

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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23-62  ขอมูลตามเวลาที่ตั้งของชุดขอมลู

พิสัย: หนาที่:

0* [0-4294967295] อารเรยท่ีมี 10 องคประกอบ([0]-[9]ดานลางของหมายเลขพารามิเตอร
บนหนาจอ) กดปุม OK และเลื่อนระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲
และ ▼ บน LCP

ตัวนับ 10 ตัวจะตรวจสอบความถี่ของการเกิดขึ้นของตัวแปรการทํางาน
เรียงตามชวงสําหรับ พารามิเตอร 23-61 ขอมูลท่ีตอเนือ่งของชุดขอมูล

จะเร่ิมนบัตามวันที่/เวลาที่โปรแกรมในพารามิเตอร 23-63 สตารทตาม
ชวงเวลาที่ต้ัง และหยุดตามวนัที่/เวลาท่ีโปรแกรมในพารามิเตอร
23-64 หยุดตามชวงเวลาที่ต้ัง ทุกตัวนับสามารถรีเช็ตเปน 0 ในพารา
มิเตอร 23-67 รีเซ็ตขอมูลตามเวลาที่ตั้งของชุดขอมูล

23-63  ระยะเวลาการสตารทตามที่ตั้งเวลาไว

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 -
2099-12-31 23:59]

ต้ังวันท่ีและเวลาที่ซึ่งเทรนดิ้งจะเริ่มการอัพเดตตัวนบัชุดขอมูลตาม
เวลาที่ต้ัง

รูปแบบวันที่ จะขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-71 รูปแบบวนัที่
และ รูปแบบเวลาที่ต้ังคาในพารามิเตอร 0-72 รูปแบบเวลา

โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกา
และคาวันที่/เวลาที่ต้ังจะรีเซ็ตเปนคามาตรฐาน (2000-
01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูล
นาฬิกาเวลาจริง (Real Time Clock) และระบบสํารอง
ดังนัน้การบันทึกจะหยุดจนกวา วันท่ี/เวลา จะถูกอานใน
พารามิเตอร 0-70 ต้ังวนัที่และเวลา ในพารามิเตอร
0-79 ฟอลตนาฬิกา ซึ่งเปนไปไดท่ีจะต้ังโปรแกรม
สําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ังอยาง
เหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง

23-64  ระยะเวลาการหยุดตามที่ตั้งเวลาไว

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 -
2099-12-31 23:59]

ต้ังวันท่ีและเวลาที่ซึ่งการวิเคราะหแนวโนมตองหยุดการอัพเดตตัวนับ
ชุดขอมูลตามเวลาท่ีต้ัง

รูปแบบวันที่ จะขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-71 รูปแบบวนัที่
และ รูปแบบเวลาที่ต้ังคาในพารามิเตอร 0-72 รูปแบบเวลา

23-65  คาชดุขอมูลต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

[0 - 100%] อารเรยท่ีมี 10 องคประกอบ([0]-[9]ดานลางของหมายเลขพารามิเตอร
บนหนาจอ) กดปุม OK และเลื่อนระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲
และ ▼ บน LCP

ต้ังขีดจํากัดตํ่าสุดสําหรับแตละชวง ในพารามิเตอร 23-61 ขอมูลท่ีตอ
เนื่องของชุดขอมูล และ พารามิเตอร 23-62 ขอมูลตามเวลาที่ตั้งของ
ชุดขอมูล ตัวอยางเชน ถาเลือกตัวนับ [1] และเปล่ียนการตั้งคาจาก
10% เปน 12% ตัวนับ [0] จะอางอิงจากชวง 0 - <12% และ ตัวนับ
[1] จะอยูในชวง 12% - <20%

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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23-66  รีเซต็ขอมลูตอเนื่องของชดุขอมูล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] ทําการรีเซ็ต เลือก ทําการรีเซ็ต [1] เพ่ือรีเซ็ตทุกคาในพารามิเตอร 23-61 ขอมูลท่ี
ตอเนื่องของชุดขอมูล
หลังจากกดปุม OKการตั้งคาของพารามิเตอรจะเปล่ียนโดยอัตโนมัติ
เปน ไมรีเซ็ต  [0]

23-67  รีเซต็ขอมลูตามเวลาที่ตั้งของชุดขอมลู

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] ทําการรีเซ็ต เลือก ทําการรีเซ็ต [1] เพ่ือรีเซ็ตทุกตัวนบัในพารามิเตอร 23-62 ขอมูล
ตามเวลาท่ีต้ังของชุดขอมูล
หลังจากกดปุม OKการตั้งคาของพารามิเตอรจะเปล่ียนโดยอัตโนมัติ
เปน ไมรีเซ็ต  [0]

2.21.5. 23-8* ตัวนับระยะเวลาคืนทุน

ชุดขับ HVAC VLT ไดรวมคุณสมบัติท่ีสามารถคํานวณระยะเวลาคืนทุนแบบคราวๆ ในกรณีท่ีติดต้ังตัวแปลง
ความถี่ในโรงงานเดิมเพื่อใหแนใจวาจะประหยัดพลังงานในการเปลี่ยนแปลงการควบคุมจากแบบควบคุมดวย
ความเร็วคงที่มาเปนแบบปรับเปลี่ยนความเร็ว คาอางอิงสําหรับการประหยัดเปนคาที่ต้ังเพ่ือแสดงคากําลัง
เฉล่ียท่ีใชกอนการอัพเกรดเปนการควบคุมความเร็วผันแปร

คาที่แตกตางระหวางคากําลังอางอิงท่ีความเร็วคงที่ และกําลังแทจริงท่ีใชดวยการควบคุมความเร็วจะเปนการ
ประหยัดจริงท่ีได

เชนคาสําหรับในกรณีท่ีความเร็วคงที่ ใหคูณขนาดมอเตอรท่ีพิกัด (kW) ดวยคาตัวประกอบ (ต้ังเปน %) จะ
หมายถึงคากําลังท่ีใชท่ีความเร็วคงที่ คาแตกตางระหวางคากําลังอางอิงนี้และคากาํลังท่ีแทจริงจะถูกสะสม
และเก็บคาไว คาพลังงานท่ีแตกตางจะสามารถอานไดใน พารามิเตอร 23-83 การประหยัดพลังงาน
คาที่สะสมจากคาที่แตกตางในการใชกําลังจะคูณดวยตนทุนพลังงานในสกุลเงินทองถิ่นและหักออกดวยการ
ลงทุน การคํานวณนีส้ําหรับการประหยัดตนทุนและสามารถอานไดในพารามิเตอร 23-84 การประหยัดตนทุน

ตนทุน การประหยัด ={ ∑t =0t (Rพิกัด มอเตอร กํา ลัง ∗ กํา ลัง ค าอ างอิง แฟคเตอร)

−แทจริง กํา ลัง การใชพ ลังงาน × พลังงาน ตนทุน }− การลงทุน ตนทุน

การคุมทุน (ระยะเวลาคืนทุน) จะเกิดขึ้นเมื่อคาที่อานไดในพารามิเตอรเปล่ียนจากลบเปนบวก

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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ไมสามารถท่ีจะรีเซ็ตตัวนบัการประหยัดพลังงานได แตตัวนบัสามารถหยุดไดตลอดเวลาโดยการตั้งคาใน
พารามิเตอร 28-80 ตัวประกอบคาอางอิงกําลัง  เปน 0

ภาพรวมของพารามิเตอร:

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคา พารามิเตอรสําหรับคาที่อานได
กําลังมอเตอรท่ีพิกัด พารามิเตอร 1-20 การประหยัดพลังงาน พารามิเตอร 23-83
ตัวประกอบคาอางอิง
กําลังเปน %

พารามิเตอร 23-80 กําลังท่ีแทจริง พารามิเตอร 16-10/11

ตนทุนพลังงานตอ kWh พารามิเตอร 23-81 การประหยัดตนทุน พารามิเตอร 23-84
การลงทุน พารามิเตอร 23-82

23-80  ตัวประกอบคาอางอิงกําลัง

พิสัย: หนาที่:

100%* [0-100%] ต้ังเปอรเซนตของขนาดมอเตอรท่ีพิกัด (ตั้งในพารามิเตอร 1-20 หรือ
1-21กําลังมอเตอรท่ีพิกัด) ซึ่งเปนเหมือนตัวแทนของคากําลังเฉล่ียท่ี
ใชในเวลาที่ทํางานดวยความเร็วคงที่ (กอนท่ีจะอัพเกรดดวยการควบ
คุมดวยความเร็วที่ปรับเปลี่ยนได)
ตองตั้งคาใหแตกตางจากคาศูนยเพ่ือเร่ิมการนับ

23-81  ตนทุนพลังงาน

พิสัย: หนาที่:

0.00* [0.00 - 999999.99] ต้ังตนทุนจริงสําหรับ kWh ในสกุลเงินทองถิ่น ถาตนทุนพลังงานได
เปลี่ยนหลังจากนั้นจะสงผลกระทบตอการคํานวณในชวงเวลาทั้งหมด!

23-82  การลงทุน

พิสัย: หนาที่:

0.00* [0.00 - 999999.99] ต้ังคาของที่จายไปเพื่อการอัพเกรดโรงงานดวยการควบคุมความเร็ว
ดวยสกุลเงินเดียวกันกับที่ใชในพารามิเตอร 23-81 ตนทุนพลังงาน

23-83  การประหยดัพลังงาน

พิสัย: หนาที่:

0 kWh* [0-0 kWh] พารามิเตอรนี้แสดงคาที่อานไดของคาแตกตางสะสมระหวางคากําลัง
อางอิงและกําลังท่ีใชแทจริง
หากขนาดมอเตอรต้ังคาเปน Hp (พารามิเตอร 1-21), คา kW เทียบเทา
จะถูกนําไปใชสําหรับการประหยัดพลังงาน

23-84  การประหยดัตนทุน

พิสัย: หนาที่:

0.00* [0 - 0] พารามิเตอรนีแ้สดงคาที่อานไดจากการคํานวณท่ีอางอิงจากสมการ
ขางตน (ในสกุลเงินทองถิ่น)

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.22. เมนูหลัก กลุม 24 การบายพาสชุดขับ

2.22.1. 24-0* โหมดเพลงิไหม 

โนตสําหรับผูอาน
โปรดระลึกไววาตัวแปลงความถี่เปนเพียงองคประกอบสวนหนึ่งในระบบ HVAC เทานั้น
ฟงกชันที่ถูกตองของโหมดเพลิงไหมจะขึ้นอยูกับการออกแบบและการเลือกองคประกอบของ
ระบบที่เหมาะสม ระบบระบายอากาศที่ทํางานในการประยุกตใชงานที่เก่ียวกับความปลอดภัย
ของชีวิตจะตองไดรับการรับรองจากหนวยงานที่ดูแลดานเพลิงไหมของทองถิ่น การที่ไมขัด
ขวางตัวแปลงความถี่เนื่องจากการทํางานในโหมดเพลิงไหมอาจจะทําใหเกิดความ
ดันเกินและผลเสียหายตอระบบ HVAC และองคประกอบตางๆ ใบปรับและทอลมหลัง
จากนี้ ตัวแปลงความถี่เองอาจจะเสียหาย หรืออาจจะทําใหเกิดความเสียหายหรือเกิด
เพลิงไหมได DANFOSS A/S ไมยอมรับในความรับผิดชอบสําหรับขอผิดพลาด การ
บาดเจบ็ตอรางกายจากการทํางานที่ผิดปกติ หรือความเสียหายใดๆ ตอตัวแปลงความ
ถี่เอง หรือองคประกอบอื่นในกรณีนี ้ระบบ HVAC และองคประกอบอื่นในกรณีนี้ หรือ
ทรัพยสินอื่นๆ เมื่อตัวแปลงความถี่ถูกโปรแกรมสําหรับโหมดเพลิงไหม ไมมี
เหตุการณใดที่ DANFOSS จะตองรับผิดชอบตอผูใชงานโดยตรง หรือบุคคลอื่น
สําหรับความเสียหายทั้งทางตรงหรือทางออม กรณีเฉพาะหรือที่เปนผลกระทบ หรือ
ความสูญเสียท่ีไดรับโดยบุคคลอื่น ซึง่เกิดขึ้นเนือ่งจากตัวแปลงความถี่ท่ีถูกโปรแกรม
และทํางานในโหมดเพลิงไหม

ความเปนมา
โหมดเพลิงไหมใชในสถานการณท่ีวกิฤติ โดยท่ีจําเปนตองใหมอเตอรทํางานตอไป โดยไมคํานึงถึงฟงกชัน
การปองกันตามปกติของตัวแปลงความถี่ ตัวอยาง สถานการณเหลานี้อาจเปนพัดลมระบายอากาศในอุโมงค
หรือชองบันใด ท่ีพัดลมตองทํางานอยางตอเนื่องเพ่ือชวยอํานวยความสะดวกในการอพยพของบุคคลในกรณี
ท่ีเกิดเพลิงไหมขึ้น การเลือกฟงกชันโหมดเพลิงไหมในบางครั้งอาจไมใสใจในสัญญาณเตือนและการตัดการ
ทํางาน เพ่ือใหมอเตอรสามารถทํางานไดโดยไมมีการรบกวน

การเปดการทํางาน
โหมดเพลิงไหมจะถูกสั่งใหทํางานผานทางขั้วตออินพุทดิจิตัล ดูพารามิเตอร 5-1* อินพุทดิจิตัล

ขอความบนหนาจอแสดงผล
เมื่อโหมดเพลิงไหมทํางาน หนาจอแสดงผลจะแสดงขอความสถานะวา “โหมดเพลิงไหม” และคําเตือนวา
"โหมดเพลิงใหม"
เมื่อโหมดเพลิงไหมถูกสั่งใหทํางานอีกคร้ัง ขอความสถานะจะหายไปและคําเตือนจะถูกแทนท่ีดวยคําเตือน
วา “โหมดเพลิงไหมทํางานอยู" ขอความนี้สามารถรีเซ็ตโดยการปดและเปดการจายไฟใหกับตัวแปลงความถี่
เทานั้น หาก ในขณะที่ตัวแปลงความถี่ทํางานอยูในโหมดเพลิงไหม สัญญาณเตือนที่สงผลตอการรับประกัน
(ดูพารามิเตอร 24-09 การจัดการสัญญาณเตือนในโหมดเพลิงไหม) ควรจะปรากฏขึ้น และหนาจอแสดงผลจะ
แสดงคําเตือนวา “โหมดเพลิงไหมไมอยูในการรับประกัน"
เอาทพุทดิจิตัลและรีเลยสามารถกําหนดรูปแบบสําหรับขอความแสดงสถานะ " โหมดเพลิงไหมทํางาน” และ
คําเตือน “โหมดเพลิงไหมทํางานอยู" ได ดูพารามิเตอร 5-3* และ 5-4*
ขอความ “ โหมดเพลิงไหม" ยังสามารถดูไดจากคําเตือนผานทางการสื่อสารอนกุรม (ดูเอกสารที่เก่ียวของ)
ขอความแสดงสถานะ “ โหมดเพลิงไหม” สามารถเขาดูไดผานทางขอความแสดงสถานะสวนขยาย

ขอความ ประเภท LCP เอาทพุทดิจิตัล/รีเลย คําเตือน
สวนขยาย ขอความแสดง
สถานะ

โหมดเพลิงไหม สถานะ + +  +
โหมดเพลิงไหม การเตือน +    
โหมดเพลิงไหมทํางานอยู การเตือน + + +  
โหมดเพลิงไหมไมอยูใน
การรับประกัน

การเตือน +    

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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บันทึก
ภาพรวมของเหตุการณท่ีเก่ียวของกับโหมดเพลิงไหม สามารถดูไดในบันทึกโหมดเพลิงไหม พารามิเตอร
18-1* หรือผานทางปุมบันทึกสัญญาณเตือนบนแผงควบคุมหนาเคร่ือง
บันทึกจะรวบรวมเหตุการณลาสุดไดถึง 10 เหตุการณ สัญญาณเตือนที่สงผลตอการรับประกันจะมีความสําคัญ
สูงกวา เปนประเภทของเหตุการณอ่ืนๆ สองประเภท
บันทึกไมสามารถรีเซ็ตได
เหตุการณตอไปนี้จะถูกบันทึก
*สัญญาณเตือนท่ีสงผลตอการรับประกัน (ดูพารามิเตอร 24-09 การจัดการสัญญาณเตือนโหมดเพลิงไหม)
*โหมดเพลิงไหมถูกเปดใชงาน
*โหมดเพลิงไหมถูกปดการใชงาน
สัญญาณเตือนอื่นทั้งหมดที่เกิดขึ้นในขณะที่โหมดเพลิงไหมทํางานอยูจะถูกบันทึกตามปกติ

โนตสําหรับผูอาน
ระหวางที่โหมดเพลิงไหมทํางาน คําสั่งหยุดตัวแปลงความถี่ท้ังหมดจะถูกขามไป รวมถึง การ
ล่ืนไหล/การล่ืนไหลผกผัน และอินเตอรล็อกภายนอก อยางไรก็ตาม หากตัวแปลงความถี่ของ
คุณติดต้ัง “การหยุดแบบปลอดภัย" มาดวย ฟงกชันนี้จะยังคงทํางานอยู ดูหัวขอ “วิธีสั่งซื้อ/
รหัสประเภทแบบฟอรมการสั่งซื้อ”

โนตสําหรับผูอาน
หากอยูในโหมดเพลิงไหม ตัวแปลงความถี่ตองการท่ีจะใชฟงกชันแรงดันต่ําเกินไป จะยัง
สามารถใชงานจากอินพุทอนาล็อกได นอกจากวาจะถูกใชสําหรับเซ็ตพอยต/คาปอนกลับของ
โหมดเพลิงไหม เมื่อคาปอนกลับที่สงไปยังอินพุทอนาล็อกอ่ืนๆ เหลานัน้สูญหาย ยกตัวอยาง
เชน สายเคเบิลถูกเพลิงไหม ฟงกชันแรงดันต่ําเกินไปจะทํางาน หากไมตองการใช ฟงกชัน
แรงดันต่ําเกินไปจะตองยกเลิกการใชงานสําหรับอินพุทอื่นๆ เหลานั้นดวย
ฟงกชันแรงดันต่ําเกินไปที่จะตองใชในกรณีท่ีสัญญาณขาดหายไป เมื่อโหมดเพลิงไหมทํา
งานอยู จะตองต้ังคาในพารามิเตอร 6-02 ฟงกชันหมดเวลาแรงดันต่ําเกินไปของโหมดเพลิง
ไหม
คําเตือนสําหรับแรงดันต่ําเกินไปจะมีความสําคัญเหนอืกวาคําเตือน “โหมดเพลิงไหมทํางาน"

24-00  ฟงกชนัโหมดเพลิงไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช ฟงกชันโหมดเพลิงไหมไมทํางาน

[1] ใชงาน - ทํางาน ในโหมดนี้มอเตอรจะยังคงทํางานในทิศทางตามเข็มนาฬิกา ความเร็ว
จะขึ้นอยูกับคาที่เลือกใน พารามิเตอร 24-01 การกําหนดรูปแบบโหมด
เพลิงไหม

[2] ใชงาน - ทํางานกลับทิศ
ทาง

ในโหมดนี้มอเตอรจะยังคงทํางานในทิศทางทวนเข็มนาฬิกา ทํางานใน
วงรอบเปดเทานั้น ดพูารามิเตอร 24-01 การกําหนดรูปแบบโหมดเพลิง
ไหม

[3] ใชงาน - การลื่นไหล ในขณะที่โหมดนี้ถูกใชงานอยู เอาทพุทจะถูกยกเลิกการใชงานและ
มอเตอรจะถูกทําใหล่ืนไหลไปจนหยุด

โนตสําหรับผูอาน
ในกรณีขางตน สัญญาณเตือนจะแจงเตือนหรือละเลยไปตามการเลือกใน พารามิเตอร 24-09
การจัดการสัญญาณเตือนโหมดเพลิงไหม

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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24-01  การกําหนดรูปแบบโหมดเพลิงไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * วงรอบเปด เมื่อโหมดเพลิงไหมทํางาน มอเตอรจะทํางานดวยความเร็วคงที่ตามคา
อางอิงท่ีต้ังไว จนกวาจะมีคาเทากับท่ีเลือกใน พารามิเตอร 0-02 หนวย
ความเร็วของมอเตอร

[3] วงรอบปด เมื่อโหมดเพลิงไหมทํางาน ตัวควบคุม PID ภายในจะควบคุมความเร็ว
โดยอางอิงจากเซ็ตพอยตและคาปอนกลับที่เลือกใน พารามิเตอร 24-
07 แหลงคาปอนกลับของโหมดเพลิงไหม หนวยจะถูกเลือกใน พารา
มิเตอร 24-02 หนวยของโหมดเพลิงไหม หากมอเตอรยังคงถูกควบคุม
โดยตัวควบคุม PID ภายในเมื่ออยูในการดําเนนิการปกติ ตัวสง
สัญญาณตัวเดียวกันจะถูกใชสําหรับทั้งสองกรณีโดยการเลือกจาก
แหลงเดียวกัน
หาก ใชงาน – ทํางานกลับทิศทาง ถูกเลือกพารามิเตอร 24-00 จะไม
สามารถเลือกวงรอบปดไดในพารามิเตอร 24-01

ท้ังวงรอบเปดและวงรอบปดคาอางอิงและเซ็ตพอยตจะยังคงถูกกําหนดโดยคาภายในที่เลือกใน พารามิเตอร
24-05 คาอางอิงท่ีต้ังลวงหนาของโหมดเพลิงไหม หรือสัญญาณภายนอกผานแหลงท่ีถูกเลือกใน พารา
มิเตอร 24-06 แหลงคาอางอิงของโหมดเพลิงไหม

24-02  หนวยของโหมดเพลิงไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกหนวยที่ตองการเม่ือโหมดเพลิงไหมทํางานและกําลังทํางานในวง
รอบปด

[0] ไมมี

[1] * %

[5] PPM

[10] 1/MIN

[11] RPM

[12] PULSE/S

[20] L/S

[21] L/MIN

[22] L/H

[23] M3/S

[24] M3/MIN

[25] M3/H

[30] KG/S

[31] KG/MIN

[32] KG/H

[33] T/MIN

[34] T/H

[40] M/S

[41] M/MIN

[45] M

[60] °C

[70] MBAR

[71] BAR
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[72] PA

[73] KPA

[74] M WG

[80] KW

[120] GPM

[121] GAL/S

[122] GAL/MIN

[123] GAL/H

[124] CFM

[125] FT3/S

[126] FT3/MIN

[127] FT3/H

[130] LB/S

[131] LB/MIN

[132] LB/H

[140] FT/S

[141] FT/MIN

[145] FT

[160] °F

[170] PSI

[171] LB/IN2

[172] IN WG

[173] FT WG

[180] HP

24-03  คาอางอิงต่ําสุดของโหมดเพลิงไหม

พิสัย: หนาที่:

0* [-999999.999 -
999999.999]

คาต่ําสุดสําหรับคาอางอิง/เซ็ตพอยต (จํากัดผลรวมของคาใน พารา
มิเตอร 24-05 คาอางอิงท่ีตั้งลวงหนาของโหมดเพลิงไหม และคาของ
สัญญาณบนอินพุทที่เลือกใน พารามิเตอร 24-06 แหลงคาอางอิง
โหมดเพลิงไหม)
หากทํางานในวงรอบเปด เมื่อโหมดเพลิงไหมทํางาน หนวยจะถูกเลือก
โดยการตั้งคาของ พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วของมอเตอร
สําหรับวงรอบปด หนวยจะถูกเลือกใน พารามิเตอร 24-02 หนวยของ
โหมดเพลิงไหม

24-04  คาอางอิงสูงสุดของโหมดเพลิงไหม

พิสัย: หนาที่:

1500* [-999999.999 -
999999.999]

คาสูงสุดสําหรับคาอางอิง/เซ็ตพอยต (จํากัดผลรวมของคาใน พารา
มิเตอร 24-05 คาอางอิงท่ีตั้งลวงหนาของโหมดเพลิงไหม และคาของ
สัญญาณบนอินพุทที่เลือกใน พารามิเตอร 24-06 แหลงคาอางอิง
โหมดเพลิงไหม)
หากทํางานในวงรอบเปด เมื่อโหมดเพลิงไหมทํางาน หนวยจะถูกเลือก
โดยการตั้งคาของ พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วของมอเตอร
สําหรับวงรอบปด หนวยจะถูกเลือกใน พารามิเตอร 24-02 หนวยของ
โหมดเพลิงไหม

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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24-05  คาอางอิงที่ตั้งลวงหนาของโหมดเพลิงไหม

พิสัย: หนาที่:

0%* [-100% +100%] ปอนคาอางอิง/เซ็ตพอยตท่ีตองการเปนเปอรเซ็นตของคาอางอิงสูงสุด
ของโหมดเพลิงไหมท่ีต้ังในพารามิเตอร 24-04 คาที่ต้ังจะถูกเพ่ิมลงใน
คาที่ปอนโดยสัญญาณบนอินพุทอนาล็อกที่เลือกใน พารามิเตอร 24-
06 แหลงคาอางอิงของโหมดเพลิงไหม

24-06  แหลงคาอางอิงของโหมดเพลิงไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทคาอางอิงภายนอกท่ีจะใชสําหรับโหมดเพลิงไหม
สัญญาณนีจ้ะถูกเพิ่มลงในคาที่ตั้งใน พารามิเตอร 24-05 คาอางอิงท่ีต้ัง
ลวงหนาของโหมดเพลิงไหม

[0] * ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[7] อินพุทความถ่ี 29

[8] อินพุทความถ่ี 33

[20] โพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก X30/11

[22] อินพุทอนาล็อก X30/12

[23] อินพุทอนาล็อก X42/1

[24] อินพุทอนาล็อก X42/3

[25] อินพุทอนาล็อก X42/5

24-07  แหลงคาปอนกลับของโหมดเพลิงไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทคาปอนกลับเพื่อใชเปนสัญญาณคาปอนกลับของโหมด
เพลิงไหม เมื่อโหมดเพลิงไหมทํางาน
หากมอเตอรยังคงถูกควบคุมโดยตัวควบคุม PID ภายในเมื่ออยูในการ
ดําเนนิการปกติ ตัวสงสัญญาณตัวเดียวกันจะถูกใชสําหรับทั้งสองกรณี
โดยการเลือกจากแหลงเดียวกัน

[0] * ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[7] อินพุทความถ่ี 29

[8] อินพุทความถ่ี 33

[20] โพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก X30/11

[22] อินพุทอนาล็อก X30/12

[23] อินพุทอนาล็อก X42/1

[24] อินพุทอนาล็อก X42/3

[25] อินพุทอนาล็อก X42/5

[100] การปอนกลับบัส 1

[101] การปอนกลับบัส 2
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[102] การปอนกลับบัส 3

24-09  การจดัการสัญญาณเตือนของโหมดเพลิงไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ตัดการทํางานและรีเซ็ต
สัญญาณเตือนวิกฤติ

หากโหมดนี้ถูกเลือก ตัวแปลงความถี่จะยังคงทํางานตอไป ละเลย
สัญญาณเตือนเกือบท้ังหมด ถึงแมวาการทําเชนนี้อาจสงผลในความ
เสียหายตอตัวแปลงความถี่ สัญญาณเตือนวิกฤติเปนสัญญาณเตือนที่
ไมสามารถระงับได แตความพยายามที่จะเร่ิมสตารทใหมสามารถทําได

[1] * ตัดการทํางาน สัญญาณ
เตือนวกิฤติ

ในกรณีของสัญญาณเตือนวกิฤติ ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานและ
จะไมเร่ิมการสตารทใหมโดยอัตโนมัติ

[2] ตัดการทํางาน สัญญาณ
เตือนท้ังหมด/ทดสอบ

สามารถทดสอบการทํางานของโหมดเพลิงไหมได แตสัญญาณเตือน
ทุกสถานะจะทํางานตามปกติ

โนตสําหรับผูอาน
สัญญาณเตือนที่สงผลตอการรับประกัน สัญญาณเตือนบางสัญญาณอาจสงผลตออายุการใช
งานของตัวแปลงความถี่ เมื่อมีหนึ่งในสัญญาณเหลานีเ้กิดขึ้นในขณะที่อยูในโหมดเพลิงไหม
บันทึกของเหตุการณจะถูกเก็บในบันทึกของโหมดเพลิงไหม
บันทึกนีจ้ะบันทึกเหตุการณลาสุด 10 เหตุการณของสัญญาณเตือนท่ีสงผลตอการรับประกัน
การสั่งใหโหมดเพลิงไหมทํางาน และการสั่งใหโหมดเพลิงไหมหยุดการทํางาน

2.22.2. 24-1* การบายพาสชุดขับ 

ตัวแปลงความถี่มีคุณสมบัติท่ีสามารถเปดใชการบายพาสเครื่องกลไฟฟาภายนอกโดยอัตโนมัติ ในกรณีการ
ตัด/ตัดล็อกการทํางานของตัวแปลงความถี่ หรือเหตุการณของการลื่นไหลในโหมดเพลิงไหม (ดู พารา
มิเตอร 24-00 ฟงกชันโหมดเพลิงไหม)

การบายพาสจะสลับมอเตอรเพ่ือใหทํางานแบบตอตรง การบายพาสภายนอกจะทํางานจาก
เอาทพุทดิจิตัลหรือรีเลยตัวใดตัวหนึ่งในตัวแปลงความถี่ เมื่อถูกตั้งโปรแกรมไวในพารามิเตอร 5-3* หรือ
5-4*

เมื่อตองการปดการทํางานของการบายพาสชุดขับในขณะการทํางานปกติ (โหมดเพลิงไหมไมทํางาน) จะ
ตองดําเนินการดังตอไปนี้

• กดปุม OFF บนแผงวงจรหนาเครื่อง LCP (หรือต้ังโปรแกรมอินพุทดิจิตัล 2
อินพุทสําหรับขับดวยมือ-ปด-ขับอัตโนมัติ)

• เปดใชงานอินเตอรล็อกภายนอกผานอินพุทดิจิตัล

• แลวดําเนนิการปด/เปดเคร่ือง

โนตสําหรับผูอาน
การบายพาสชุดขับไมสามารถเปดใชงานไดหากอยูในโหมดเพลิงไหม จะทําไดโดยปลด
สัญญาณคําสั่งโหมดเพลิงไหม หรือแหลงจายไฟออกจากตัวแปลงความถี่เทานั้น!

เมื่อฟงกชันการบายพาสชุดขับทํางาน หนาจอแสดงผลบนแผงควบคุมหนาเคร่ืองจะแสดงสถานะขอความ
การบายพาสชุดขับ ขอความนี้จะมีความสําคัญสูงกวาขอความสถานะของโหมดเพลิงไหม เมื่อฟงกชันการ
บายพาสชุดขับอัตโนมัติทํางาน ตัวแปลงความถี่จะตัดเขาการบายพาสภายนอกตามลําดับดานลางนี้
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24-10  ฟงกชนัการบายพาสชดุขับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะอธิบายวา เหตุการณอะไรที่จะทําใหฟงกชันการบาย
พาสชุดขับทํางาน

[0] ยกเลิกการใช ไมมีฟงกชันบายพาส

[1] ใช

หากอยูในการทํางานตามปกติ ฟงกชันการบายพาสชุดขับอัตโนมัติจะ
ทํางานตามเงื่อนไขดังนี้

เมื่อเกิดการตัดล็อกการทํางานหรือตัดการทํางาน หลังจากจํานวนครั้ง
ของความพยายามในการรีเซ็ตท่ีโปรแกรมไว ซึ่งต้ังไวใน พารามิเตอร
14-20 โหมดรีเซ็ต ครบแลว หรือหากตัวตั้งเวลาหนวงการบายพาส
(พารามิเตอร 24-11) หมดเวลาลงกอนที่ความพยายามในการรีเซ็ตจะ
ครบถวน

เมื่ออยูในโหมดเพลิงไหมฟงกชันการบายพาสจะทํางานภายใต
เงือ่นไขดังนี้

เมื่อเกิดการตัดการทํางานจากสัญญาณเตือนที่สําคัญ การลื่นไหล หรือ
ตัวตั้งเวลาหนวงการบายพาสหมดเวลาลงกอนความพยายามในการรี
เซ็ตจะครบถวน [2] เปดทํางานในโหมดเพลิงไหม ฟงกชันการบายพาส
จะตัดการทํางานจากสัญญาณเตือนที่สําคัญ การล่ืนไหล หรือหากตัว
ต้ังเวลาหนวงการบายพาสหมดเวลาลงกอนความพยายามในการรี
เซ็ตจะครบถวน

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช
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[2] ใช
(โหมดเพลิงไหมเทา
นั้น)

โนตสําหรับผูอาน
สิ่งสําคัญ! หลังจากเปดใชฟงกชันการบายพาสชุดขับ
ตัวแปลงความถี่จะไมไดรับการรับรองวามีความ
ปลอดภัยอีกตอไป (สําหรับการใชในรุนที่ติดต้ังการ
หยุดแบบปลอดภัยมาดวย)

24-11  ตัวตั้งเวลาหนวงการบายพาส

พิสัย: หนาที่:

0 S* [1-600 S] สามารถโปรแกรมเพ่ิมขึ้นไดคร้ังละ 1 วนิาที เมื่อฟงกชันการบายพาส
ทํางานตามท่ีต้ังไวในพารามิเตอร 24-10 แลว ตัวตั้งเวลาหนวงการบาย
พาสจึงจะเร่ิมตนทํางาน หากตัวแปลงความถี่ถูกต้ังจํานวนครั้งของ
ความพยายามในการรีเซ็ตไว ตัวตั้งเวลาจะยังนับตอไปในขณะที่ตัว
แปลงความถี่พยายามท่ีจะเร่ิมสตารทใหม มอเตอรควรจะเริ่มสตารท
ใหมภายในชวงเวลาของตัวตั้งเวลาหนวงการบายพาส แลวตัวตั้งเวลา
จึงจะรีเซ็ต

เมื่อมอเตอรลมเหลวที่จะสตารทใหมเมื่อหมดเวลาหนวงการบายพาส รี
เลยการบายพาสชุดขับ ซึ่งถูกโปรแกรมสําหรับบายพาสใน พารา
มิเตอร 5-40 การทํางานของรีเลย จะทํางาน หาก [หนวงเวลารีเลย] ถูก
โปรแกรมไวใน พารามิเตอร 5-41 หนวงเวลาเปด [รีเลย] หรือ พารา
มิเตอร 5-42 หนวงเวลาปด [รีเลย] ดวย แลวจะตองใหผานเวลานีไ้ป
กอนท่ีการทํางานของรีเลยจะเกิดขึ้น

เมื่อไมมีการตั้งโปรแกรมความพยายามในการเร่ิมสตารทใหม ตัวตั้ง
เวลาจะทํางานตามชวงเวลาหนวงที่ต้ังในพารามิเตอรนี้แลวจึงจะเปด
การทํางานของรีเลยการบายพาสชุดขับ ท่ีถูกต้ังโปรแกรมสําหรับการ
บายพาสไวในพารามิเตอร 5-40 การทํางานของรีเลย หาก หนวงเวลา
รีเลย ถูกโปรแกรมไวในพารามิเตอร 5-41 หนวงเวลาเปดรีเลย หรือ
พารามิเตอร 5-42 หนวงเวลาปด [รีเลย] ดวย แลวจะตองใหผานเวลานี้
ไปกอนท่ีการทํางานของรีเลยจะเกิดขึ้น
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2.23. เมนูหลัก กลุม 25 ตัวควบคุมคาสเคด 

2.23.1. 25-** ตัวควบคุมคาสเคด 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดตัวควบคุมคาสเคดแบบพื้นฐาน เพ่ือควบคุมปมหลายตัวแบบลําดับขั้น สําหรับ
คําอธิบายเกี่ยวกับการใชและตัวอยางการเดินสายไฟเพิ่มเติม ใหดูหัวขอ ตัวอยางการประยุกตใชของตัวควบ
คุมคาสเคดแบบพื้นฐาน.

เพ่ือกําหนดรูปแบบตัวควบคุมคาสเคดใหกับระบบจริงและกลยุทธการควบคุมท่ีตองการ ขอแนะนําทําตามขั้น
ตอนดานลาง เร่ิมตนดวย การตั้งคาระบบพารามิเตอร 25-0* และถัดมา การตั้งคาการเปลี่ยนแปลงพารา
มิเตอร 25-5* โดยปกติพารามิเตอรเหลานีส้ามารถตั้งคาท่ีเปนแบบขั้นสูงได
พารามิเตอรใน การตั้งคาแบนดวดิท 25-2* และ การตั้งคาการสเตจ 25-4* มักจะสัมพันธกับความผันแปรของ
ระบบและการปรับขั้นสุดทายควรทําใหแลวเสร็จในขั้นตอนการทดสอบเพื่อใชงานจากทางโรงงาน

โนตสําหรับผูอาน
ตัวควบคุมคาสเคดดูเหมือนจะทํางานในวงรอบปดท่ีควบคุมโดยตัวควบคุม PI ท่ีอยูภายใน (วง
รอบปดท่ีถูกเลือกใน โหมดการกําหนดรูปแบบพารามิเตอร 1-00) ถา วงรอบเปด ถูกเลือกใน
วงรอบปดพารามิเตอร 1-00 ปมท่ีมีความเร็วคงที่ท้ังหมดจะถูกดีสเตจ แตปมท่ีมีความเร็วผัน
แปรจะยังคงถูกควบคุมโดยตัวแปลงความถี่ ตามการกําหนดรูปแบบวงรอบเปดในปจจุบัน:

2.23.2. 25-0* การต้ังคาระบบ

พารามิเตอรสัมพันธกับหลักการควบคุมและการกําหนดรูปแบบของระบบ
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25-00  ตัวควบคุมคาสเคด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช สําหรับการทํางานกับระบบท่ีมีอุปกรณ (ปม/พัดลม) หลายอุปกรณ ท่ี
อัตรางานถูกนําไปใชกับโหลดจริง โดยการควบคุมความเร็วผสมกับการ
ควบคุมการเปด/ปดอุปกรณ เพ่ือใหเขาใจไดงายเฉพาะระบบปมเทานั้น
ท่ีจะอธิบายไว

ยกเลิกการใช [0] ตัวควบคุมคาสเคดจะไมทํางาน รีเลยภายในทุกตัวที่
ถูกกําหนดใหกับมอเตอรของปมในการทํางานแบบคาสเคดจะถูกปลด
จากการจายไฟ หากปมท่ีปรับความเร็วไดเชื่อมตอกับตัวแปลงความถี่
โดยตรง (ไมไดถูกควบคุมโดยรีเลยภายใน) ปม/พัดลมนีจ้ะถูกควบคุม
เปนระบบปมเด่ียว

ใช [1] ตัวควบคุมคาสเคดจะทํางานและจะสเตจ/ดีสเตจปมตาม
โหลดบนระบบ

25-02  มอเตอรเริ่มทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] *
[1]

ตอโดยตรง
ชุดสตารทแบบนุมนวล

มอเตอรจะเชื่อมตอเขากับแหลงจายไฟหลักโดยตรงดวยคอน
แทคเตอรหรือดวยชุดสตารทแบบนุมนวล เม่ือคาของ การสตารท
มอเตอรพารามิเตอร 25-02 ต้ังคาเปนตัวเลือกอ่ืนที่ไมใช ตอโดยตรง
[0] แลว การสลับปมนําพารามิเตอร 25-50 จะต้ังเปนคามาตรฐานของ
ตอโดยตรง [0] โดยอัตโนมัติ

ตอโดยตรง [0]: ปมท่ีมีความเร็วคงที่แตละตัวเชื่อมตอกับสายไฟหลัก
โดยตรงผานคอนแทคเตอร

ชุดสตารทแบบนุมนวล [1]: ปมท่ีมีความเร็วคงที่แตละตัวเชื่อมตอกับ
สายไฟหลักชุดสตารทแบบนุมนวล

25-04  เปด/ปดปม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช เพ่ือใหมีชั่วโมงการทํางานที่เทากันของปมท่ีมีความเร็วคงที่ ปม
สามารถตั้งรอบการใชได การเลือกเปด/ปดปมอาจจะเปนแบบ“เขา
กอน-ออกที่หลัง” หรือแบบชั่วโมงทํางานเทากันสําหรับปมแตละตัว

ยกเลิกการใช [0] ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะเชื่อมตอตามลําดับ 1 – 2 – 3
และปลดการเชื่อมตอ 3 – 2 – 1 ตามลําดับ (เขากอน-ออกที่หลัง)

ใช [1] ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะเชื่อมตอ/ปลดการเชื่อมตอเมื่อไดชั่วโมง
ทํางานที่เทากันสําหรับปมแตละตัว

25-05  ปมนําคงที่

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไม

[1] * ใช

ปมนาํคงที่หมายถึงปมท่ีปรับความเร็วไดเชื่อมตอโดยตรงเขากับตัว
แปลงความถี่และ หากมีคอนแท็คเตอรติดต้ังระหวางตัวแปลงความถี่
และปม คอนแท็คเตอรนี้จะไมถูกควบคุมโดยตัวแปลงความถี่
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ถาทํางานโดย การสลับปมนําพารามิเตอร 25-50 ต้ังเปนคาอื่นที่ไมใช
OFF[0] พารามิเตอรนีจ้ะตองต้ังคาเปน NO [0]

NO [0]: การทํางานแบบปมนําสามารถเลือกระหวางปมท่ีควบคุมโดยรี
เลยภายในสองตัว ปมหนึง่ตัวตองเชื่อมตอกับรีเลย 1 ท่ีติดตั้งอยูภาย
ใน และปมอีกตัวหนึง่ตอกับรีเลย 2 การทํางานของปม (ปมคาสเคด1
และ ปมคาสเคด2) จะถูกกําหนดใหรีเลยโดยอัตโนมัติ (ในกรณีนีต้ัว
แปลงความถี่จะควบคุมปมไดสูงสุดสองตัว)

YES [1]: ปมนาํจะคงท่ี (ไมมีการสลับ) และเชื่อมตอตรงกับตัวแปลง
ความถ่ี การสลับปมนําพารามิเตอร 25-50 จะถูกต้ังคาโดยอัตโนมัติ
เปน OFF [0] รีเลยภายในรีเลย 1 และรีเลย 2 จะสามารถถูกกําหนดให
กับปมท่ีมีความเร็วคงท่ีท่ีแยกจากกัน ตัวแปลงความถี่จะควบคุมปมได
ท้ังหมดสามตัวดวยกัน

25-06  จํานวนปม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปม 2 ตัว

[1] ปม 3 ตัว

จํานวนปมท่ีเชื่อมตอกับตัวควบคุมคาสเคดจะรวมถึงปมท่ีปรับความเร็ว
ได ถาปมท่ีปรับความเร็วไดเชื่อมตอโดยตรงเขากับตัวแปลงความถี่และ
ปมท่ีมีความเร็วคงที่อ่ืน (ปมตาม) จะถูกควบคุมโดยรีเลยภายในสองตัว
และจะสามารถควบคุมปมสามตัวได ถาทั้งสองตัวเปนปมท่ีปรับความ
เร็วไดและปมท่ีมีความเร็วคงที่ซึ่งถูกควบคุมโดยรีเลยภายใน เฉพาะปม
เพียงแคสองตัวเทานั้นท่ีจะสามารถตอได

ปม 2 ตัว [0]: ถา ปมนําคงที่พารามิเตอร 25-05 ต้ังคาเปน ไม [0]: ปม
ท่ีปรับความเร็วไดหนึง่ตัวและปมท่ีมีความเร็วคงที่หนึง่ตัวจะถูกควบคุม
โดยรีเลยภายในทั้งคู ถา ปมนาํคงที่พารามิเตอร 25-05 ต้ังคาเปน ใช
[1]: ปมท่ีปรับความเร็วไดหนึ่งตัว และปมท่ีมีความเร็วคงที่หนึ่งตัวจะถูก
ควบคุมโดยรีเลยภายใน

ปม 3 ตัว [1]: ปมนาํหนึง่ตัว ดู ปมนําคงที่พารามิเตอร 25-05 ปมท่ีมี
ความเร็วคงที่สองตัวจะถูกควบคุมโดยรีเลยภายใน

2.23.3. 25-2* ตัวจัดการแบนดวิดท

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคาแบนดวิดทท่ีซึ่งความดันจะอนุญาตใหทํางานกอนการสเตจ/ดีสเตจของปมท่ีมี
ความเร็วคงที่ ยังรวมถึงตัวตั้งเวลาหลากหลายที่จะคอยปรับใหการควบคุมคงที่

25-20  แบนดวิดทการสเตจ [%]

พิสัย: หนาที่:

10%* [1 - 100 %] ต้ังเปอรเซนตแบนดวดิทการสเตจ (SBW) เพ่ือปรับการแกวงตัวของ
ความดันระบบใหปกติ ในระบบควบคุมแบบคาสเคด เพ่ือหลีกเล่ียงการ
สลับบอยๆ ของปมท่ีมีความเร็วคงที่ ความดันของระบบที่ตองการจะ
รักษาระดับใหอยูในแบนดวดิทท่ีมากกวาระดับคงที่

SBW จะถูกโปรแกรมเปนเปอรเซ็นตของพารามิเตอร 3-02 คาอางอิงตํ่า
สุด และ พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด ตัวอยางเชน ถาเซ็ตพอ
ยตเปน 5 bar และ SBW ต้ังคาเปน 10% ชวงความดันที่ยอมใหเกิดขึ้น
ของระบบจะมีคาระหวาง 4.5 และ 5.5 bar การสเตจหรือการดีสเตจจะ
ไมเกิดขึ้นในชวงแบนดวิดทนี้
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25-21  แบนดวิดทท่ีสําคัญกวา [%]

พิสัย: หนาที่:

100% =
ยกเลิก
การใช*

[1 – 100%] เมื่อเกิดการเปล่ียนแปลงขนาดใหญและรวดเร็วในความตองการของ
ระบบ(เชน ความตองการน้ําแบบทันที่ทันใด) ความดันระบบจะเปลี่ยน
แปลงอยางรวดเร็ว และการสเตจและการดีสเตจแบบทันท่ีของปมท่ีมี
ความเร็วคงท่ีมีความจําเปนที่จะตองตรงกับความตองการ แบนดวดิทท่ี
สําคัญกวา (OBW) จะถูกโปรแกรมเพื่อใหทํางานเหนือตัวตั้งเวลาการ
สเตจและการดีสเตจ(พารามิเตอร 25-23/25-24) สําหรับการตอบ
สนองแบบทันที่

OBW ตองโปรแกรมใหมีคาสูงกวาที่ต้ังในแบนดวดิทการสเตจ (SBW)
พารามิเตอร 25-20 อยูเสมอ OBW จะเปนเปอรเซนตของพารามิเตอร
3-02 คาอางอิงตํ่าสุด และพารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด

การตั้ง OBW ใกลกับ SBW เกินไปอาจจะเกิดความลมเหลวในวตัถุ
ประสงคโดยการสเตจความถ่ีเมื่อเปล่ียนแปลงความดันแบบชั่วขณะ
การตั้ง OBW สูงเกินไปอาจนําไปสูความดันสูงหรือตํ่าในระบบที่ยอมรับ
ไมได ในขณะที่ตัวตั้งเวลา SBW กําลังทํางาน คาจะสามารถปรับให
เหมาะสมดวยการเพิ่มคาที่เหมาะสมกับระบบ ดูท่ี ตัวตั้งเวลาแบนดวิด
ทท่ีสําคัญกวาพารามิเตอร 25-25

เพ่ือหลีกเล่ียงการสเตจระหวางชวงการทดสอบเพื่อใชงานและการปรับ
ละเอียดของตัวควบคุมโดยปลอยให OBW เร่ิมตนที่การตั้งคาจากโรง
งาน 100% (Off) เมื่อการปรับละเอียดเสร็จสมบูรณ OBW ควรตั้งคา
เปนคาที่ตองการ แนะนาํใหใชคาเร่ิมตนที่ 10 %
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25-22  แบนดวิดทความเร็วคงที ่[%]

พิสัย: หนาที่:

10%* [1 - 100%] เมื่อระบบควบคุมแบบคาสเคดกําลังทํางานแบบปกติและตัวแปลงความ
ถี่ไดแจงสัญญาณเตือนตัดการทํางาน สําคัญอยางยิ่งท่ีตองรักษาความ
ดันของระบบ ตัวควบคุมคาสเคดจะทําสิ่งนีด้วยการสเตจ/ดีสเตจ ปมท่ีมี
ความเร็วคงที่ใหเปดและปดอยางตอเนื่อง ดวยความจริงท่ีวาการรักษา
ความดันที่เช็ตพอยตอาจตองการการสเตจและการดีสเตจบอยๆ เมื่อ
ปมท่ีมีความเร็วคงที่กําลังทํางานเทานั้น แบนดวดิทความเร็วคงที่
(FSBW) จะถูกใชแทน SBW เปนไปไดท่ีจะหยุดปมท่ีมีความเร็วคงที่ ใน
กรณีท่ีมีสัญญาณเตือนดวยการกดปุม OFF หรือ HAND ON บนแผง
ควบคุมหนาเคร่ือง หรือถาสัญญาณถูกโปรแกรมสําหรับสตารทบนอินพุ
ทดิจิตัลมีคาต่ํา

ในกรณีท่ีมีสัญญาณเตือนเปนสัญญาณตัดล็อกการทํางานแลวตัวควบ
คุมคาสเคดจะตองหยุดระบบโดยทันที่โดยการตัดปมท่ีมีความเร็วคงที่
ออกทุกตัว ซึ่งมีการทํางานพื้นฐานเชนเดียวกับการหยุดฉุกเฉิน (คําสั่ง
ล่ืนไหล/ล่ืนไหลผกผัน) สําหรับตัวควบคุมคาสเคด

25-23  หนวงเวลาการสเตจ SBW

พิสัย: หนาที่:

15 วนิาที
*

[0-3000 วินาที] ไมควรใหมีการสเตจของปมท่ีมีความเร็วคงที่โดยทันที่ เมื่อความดันตก
แบบชั่วขณะในระบบเกินกวาแบนดวิดทการสเตจ (SBW) การสเตจจะ
หนวงออกไปตามเวลาท่ีโปรแกรม ถาความดันเพิ่มขึ้นอยูภายใน SBW
กอนที่ตัวตั้งเวลาจะผานไป ตัวตั้งเวลาจะถูกรีเซ็ต

25-24  หนวงเวลาการดีสเตจ SBW

พิสัย: หนาที่:

15 วนิาที
*

[0-3000 วินาที] การดีสเตจทันทีของปมท่ีมีความเร็วคงที่เปนเร่ืองท่ีไมเหมาะสม เมื่อ
ความดันชั่วขณะเพิ่มขึ้นในระบบมีคาเกินกวาแบนดวิดทการสเตจ
(SBW) การดีสเตจจะถูกหนวงเวลาตามระยะเวลาที่โปรแกรม ถาความ
ดันลดลงอยูภายใน SBW กอนที่ตัวตั้งเวลาจะผานไปตัวตั้งเวลาจะทํา
การรีเซ็ต
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25-25  เวลา OBW

พิสัย: หนาที่:

10 วินาที
*

[0 – 300 วนิาที ] การสเตจปมท่ีมีความเร็วคงที่จะสรางยอดความดันสูงสุดในระบบชั่ว
ขณะ ซึ่งอาจจะมากกวา แบนดวิดทท่ีสําคัญกวา (OBW) It ไมสมควรที่
จะทําการดีสเตจปมเพื่อตอบสนองตอยอดความดันของการสเตจ เวลา
OBW สามารถโปรแกรมเพื่อปองกันการสเตจจนกวาความดันระบบจะ
สรางการควบคุมคงท่ีและปกติ ต้ังต้ังต้ังเวลาใหมีคาที่ทําใหระบบคงที่
หลังจากการสเตจ คาที่ตั้งจากโรงานท่ี 10 วินาทีเปนคาที่เหมาะสม
สําหรับการประยุกตใชเปนสวนใหญ ในระบบที่มีความผันแปรสูง เวลาท่ี
สั้นลงอาจจะเหมาะสมกวา

25-26  ดีสเตจเมื่อไมมีการไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] *
[1]

ยกเลิกการใช
ใช

พารามิเตอรดีสเตจเมื่อไมมีการไหลทําใหแนใจวาเมื่อสภาวะการไม
ไหลเกิดขึ้น ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะถูกดีสเตจที่ละตัวจนกวาสัญญาการ
ไมไหลจะหายไป ซึ่งจําเปนที่การตรวจจับการไมไหลตองทํางาน ดูท่ี
พารามิเตอร 22-2*
ดีสเตจเม่ือไมมีการไหลถูกยกเลิกการใช ตัวควบคุมคาสเคดจะไม
เปลี่ยนลักษณะการทํางานของระบบ

25-27  ฟงกชันการสเตจ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช
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[1] * ใช ถาฟงกชันการสเตจถูกต้ังคาเปน ยกเลิกการใช [0] ตัวตั้งเวลาการ
สเตจพารามิเตอร 25-28 จะไมทํางาน

25-28  เวลาฟงกชันการสเตจ

พิสัย: หนาที่:

15 วนิาที
*

[0 – 300 วินาที] เวลาฟงกชันการสเตจถูกโปรแกรมเพ่ือหลีกเล่ียงการสเตจของปมท่ีมี
ความเร็วคงที่บอยๆ เวลาฟงกชันการสเตจจะสตารทถาถูกต้ังเปน ใช
[1] โดย คุณลักษณะการสเตจพารามิเตอร 25-27 และเมื่อปมท่ีมีความ
เร็วผันแปรกําลังทํางานที่ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอรพารามิเตอร 4-
13 หรือ 4-14 ดวยปมท่ีมีความเร็วคงที่อยางนอยหนึ่งตัวในตําแหนง
หยุด เมื่อคาที่โปรแกรมของตัวตั้งเวลาหมดลง ปมท่ีมีความเร็วคงที่
จะสเตจ

25-29  ฟงกชนัการดีสเตจ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช ฟงกชันการดีสเตจประกันวาจํานวนที่นอยสุดของปมจะทํางานเพื่อ
ประหยัดพลังงานและหลีกเล่ียงความดันตายของการหมุนเวยีนน้าํใน
ปมท่ีมีความเร็วผันแปร ถาฟงกชันการดีสเตจตั้งคาเปน ยกเลิกการใช
[0] ตัวตั้งเวลาการดีสเตจพารามิเตอร 25-30 จะไมทํางาน

25-30  เวลาฟงกชันการดีสเตจ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[15
วินาที] *

0 – 300 วนิาที เวลาฟงกชันการดีสเตจสามารถโปรแกรมที่จะหลีกเล่ียงการสเตจและ
การดีสเตจบอยๆ ของปมท่ีมีความเร็วคงที่ เวลาฟงกชันการดีสเตจจะ
เร่ิมเมื่อปมท่ีสามารถปรับความเร็วไดกําลังทํางานที่ขีดจํากัดตํ่าของ
ความเร็วมอเตอรพารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 พรอมกับปมท่ีมีความเร็ว
คงท่ีหนึ่งตัวหรือมากกวาในการทํางาน และตรงตามความตองการของ
ระบบ ในสถานการณเชนนีป้มท่ีสามารถปรับความเร็วไดจะชวยทํางาน
ในระบบเพียงเล็กนอย เมื่อคาของตัวตั้งเวลาที่โปรแกรมไวสิ้นสุดลง
สเตจจะถูกนาํออกไป เพ่ือหลีกเล่ียงการหมุนเวยีนน้ําดวยความดันตาย
ในปมท่ีสามารถปรับความเร็วได

2.23.4. 25-4* การต้ังคาการสเตจ

สภาวะการกําหนดพารามิเตอรสําหรับการสเตจ/การดีสเตจปม
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25-40  หนวงเวลาเปลี่ยนความเร็วขาลง

พิสัย: หนาที่:

10 วินาที
*

[0 – 120 วนิาที ] เมื่อเพ่ิมปมท่ีมีความเร็วคงที่ซึ่งควบคุมโดยชุดสตารทแบบนุมนวล
สามารถที่จะหนวงเวลาความเร็วขาลงปมนาํจนกวาจะถึงเวลาที่ต้ังไว
ลวงหนาหลังจากการสตารทของปมท่ีมีความเร็วคงที่ เพ่ือลดการพุงขึ้น
ของความดันหรือการกระแทกของน้ําในระบบ

จะใชเฉพาะเม่ือ ชุดสตารทแบบนุมนวล [1] ถูกเลือกในพารามิเตอร
25-02 สตารทมอเตอร

25-41  หนวงเวลาความเร็วขาขึ้น

พิสัย: หนาที่:

2 วนิาที* [0 – 120 วนิาที] เมื่อปลดปมท่ีมีความเร็วคงที่ซึ่งควบคุมโดยชุดสตารทแบบนุมนวล
สามารถที่จะหนวงเวลา ความเร็วขาขึ้นของปมนําจนกวาจะถึงเวลาที่ต้ัง
ไวลวงหนาหลังจากการหยุดของปมท่ีมีความเร็วคงท่ี เพ่ือลดการพุงขึ้น
ของความดันหรือการกระแทกของน้ําในระบบ

จะใชเฉพาะเม่ือ ชุดสตารทแบบนุมนวล [1] ถูกเลือกในพารามิเตอร
25-02 สตารทมอเตอร

25-42  คาเริ่มตนสเตจ

พิสัย: หนาที่:

90%* [0 – 100%] เมื่อเพ่ิมปมท่ีมีความเร็วคงที่เพ่ือท่ีจะปองกันการเกิดความดันเกิน ปมท่ี
มีความเร็วผันแปรจะลดความเร็วลงไปยังความเร็วที่ตํ่ากวา เมื่อปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรถึง “ความเร็วการสเตจ” ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะ
ถูกสเตจ คาเร่ิมตนสเตจจะใชในการคํานวณความเร็วของปมท่ีมีความ
เร็วผันแปร เม่ือ”จุดตัดเขา”ของปมท่ีมีความเร็วคงที่เกิดขึ้น การคํานวณ
ของคาเร่ิมตนสเตจเปนอัตราสวนของ ขีดจํากัดตํ่าของความเร็วมอเตอร
พารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 ตอ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอรพารา
มิเตอร 4-13 หรือ 4-14 ท่ีแสดงในรูปเปอรเซ็นต

คาเร่ิมตนสเตจตองมีชวงจาก  ηสเตจ % =
ηต่ํ า
ηสูง

× 100 %

เปน 100% โดยท่ี nLOW เปนขีดจํากัดตํ่าความเร็วมอเตอร และ nHIGH

เปนขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร
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25-43  คาเริ่มตนดีสเตจ

พิสัย: หนาที่:

50%* [0 – 100%] เมื่อปลดปมท่ีมีความเร็วคงที่เพ่ือท่ีจะปองกันการเกิดความดันต่ํา ปมท่ี
มีความเร็วผันแปรจะเพิ่มความเร็วไปยังความเร็วที่สูงกวา เมื่อปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรถึง “ความเร็วการดีสเตจ” ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะ
ดีสเตจ คาเร่ิมตนดีสเตจจะใชในการคํานวณความเร็วของปมท่ีมีความ
เร็วผันแปร เมื่อการดีสเตจของปมท่ีมีความเร็วคงที่เกิดขึ้น การคํานวณ
ของคาเร่ิมตนดีสเตจเปนอัตราสวนของ ขีดจํากัดตํ่าของความเร็ว
มอเตอรพารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 ตอ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร
พารามิเตอร 4-13 หรือ 4-14 ท่ีแสดงในรูปเปอรเซ็นต

คาเร่ิมตนดีสเตจตองมีชวงจาก  ηสเตจ % =
ηต่ํ า
ηสู ง

× 100 %

เปน 100% โดยท่ี nLOW เปนขีดจํากัดตํ่าความเร็วมอเตอร และ nHIGH

เปนขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร

25-44  ความเร็วการสเตจ [RPM]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

0 0 N/A คาที่อานไดของคาที่คํานวณดานลางสําหรับความเร็วการสเตจ เมื่อ
เพ่ิมปมท่ีมีความเร็วคงที่เพ่ือท่ีจะปองกันการเกิดความดันเกิน ปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรจะลดความเร็วลงไปยังความเร็วที่ต่ํากวา เมื่อปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรถึง “ความเร็วการสเตจ” ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะ
ถูกสเตจ การคํานวณความเร็วการสเตจอางอิงจาก คาเร่ิมตนสเตจพารา
มิเตอร 25-42 และ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร [RPM]พารามิเตอร
4-13

ความเร็วการสเตจคํานวณโดยสูตรดังตอไปนี้:

ηสเตจ = ηสูง
ηสเตจ %
100

โดยท่ี nHIGH เปนขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร และ nSTAGE100% เปนคา
ของคาเร่ิมตนสเตจ
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25-45  ความเร็วการสเตจ [Hz]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

0 0 N/A คาที่อานไดของคาที่คํานวณดานลางสําหรับความเร็วการสเตจ เมื่อ
เพ่ิมปมท่ีมีความเร็วคงที่เพ่ือท่ีจะปองกันการเกิดความดันเกิน ปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรจะลดความเร็วลงไปยังความเร็วที่ตํ่ากวา เมื่อปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรถึง “ความเร็วการสเตจ” ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะ
ถูกสเตจ การคํานวณความเร็วการสเตจอางอิงจาก คาเร่ิมตนสเตจพารา
มิเตอร 25-42 และ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร [Hz]พารามิเตอร 4-14

ความเร็วการสเตจคํานวณโดยสูตรดังตอไปนี้:

ηสเตจ = ηสูง
ηสเตจ %
100   โดยท่ี nHIGH เปนขีดจํากัดสูงความเร็ว

มอเตอร และ nSTAGE100% เปนคาของคาเร่ิมตนสเตจ

25-46  ความเร็วการดีสเตจ [RPM]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

0 0 N/A คาที่อานไดของคาที่คํานวณดานลางสําหรับความเร็วการดีสเตจ เมื่อ
ปลดปมท่ีมีความเร็วคงท่ีเพ่ือท่ีจะปองกันการเกิดความดันต่ํา ปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรจะเพิ่มความเร็วไปยังความเร็วที่สูงกวา เมื่อปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรถึง “ความเร็วการดีสเตจ” ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะ
ดีสเตจ ความเร็วการดีสเตจคํานวณโดยอางอิงจาก คาเร่ิมตนดี
สเตจพารามิเตอร 25-43 และ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอรพารา
มิเตอร 4-13

ความเร็วการดีสเตจคํานวณโดยสูตรดังตอไปนี้:

ηดีสเตจ = ηสู ง
ηดีสเตจ %
100   โดยท่ี nHIGH เปนขีดจํากัดสูงความเร็ว

มอเตอร และ nDESTAGE100% เปนคาของคาเร่ิมตนดีสเตจ

25-47  ความเร็วการดีสเตจ [Hz]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

คาที่อานไดของคาที่คํานวณดานลางสําหรับความเร็วการดีสเตจ เมื่อ
ปลดปมท่ีมีความเร็วคงท่ีออก เพ่ือท่ีจะปองกันการเกิดความดันต่ํา ปมท่ี
ปรับความเร็วไดจะเพ่ิมความเร็วไปยังความเร็วที่สูงกวา เม่ือปมท่ีปรับ
ความเร็วไดถึง “ความเร็วการดีสเตจ” ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะถูกดีสเตจ
ความเร็วการดีสเตจคํานวณโดยอางอิงจาก คาเร่ิมตนดีสเตจพารา
มิเตอร 25-43 และ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร [Hz] พารามิเตอร
4-14

ความเร็วการดีสเตจคํานวณโดยสมการดังตอไปนี้:

ηดีสเตจ = ηสู ง
ηดีสเตจ %
100

โดยท่ี nHIGH เปนขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร และ nDESTAGE100% เปน
คาของคาที่ยอมรับไดของการดีสเตจ
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2.23.5. 25-5* การต้ังคาการสลบัการทํางาน

พารามิเตอรสําหรับการระบุสภาวะสําหรับการสลับของปม (นํา)ท่ีมีความเร็วผันแปร ถาถูกเลือกเปนสวนหนึง่
ของกลยุทธการควบคุม

25-50  การสลับปมนํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] เมื่อทําการสเตจ

[2] เมื่อมีคําสั่ง

[3] เมื่อทําการสเตจหรือเมื่อ
มีคําสั่ง

การสลับปมนําจะปรับความสมดุลการใชปมโดยการปรับเปลี่ยนปมท่ีถูก
ควบคุมความถี่เปนชวงๆ การดําเนนิการนี้จะประกันวาปมจะทํางานเทา
กันตลอดเวลา การสลับเพื่อปรับการใชปมใหสมดุลโดยการเลือกปมท่ีมี
จํานวนชั่วโมงการใชต่ําสุดเสมอที่จะสเตจในขั้นตอนตอไป

ปด [0]: ไมมีการสลับการทํางานของปมนําที่จะดําเนินการ ไมสามารถ
ท่ีจะต้ังพารามิเตอรนี้เปนตัวเลือกอ่ืนที่ไมใช Off [0] ถา สตารทมอเตอร
พารามิเตอร 25-03 ไดต้ังคาอื่นที่ไมใช ตอโดยตรง [0]

โนตสําหรับผูอาน
ไมสามารถที่จะเลือกคาอื่นที่ไมใช Off [0] ถา ปมนําคง
ท่ีพารามิเตอร 25-05 ตั้งคาเปน Yes [1]

เมื่อทําการสเตจ [1]: การสลับการทํางานแบบปมนาํจะดําเนนิการ เมื่อ
ทําการสเตจปมอีกตัวหนึ่ง

เมื่อมีคําสั่ง [2]: การสลับการทํางานแบบปมนาํจะดําเนนิการเมื่อมี
เหตุการณสัญญาณคําสั่งภายนอกหรือเหตุการณท่ีโปรแกรมไวลวง
หนา ดู เหตุการณการสลับพารามิเตอร 25-51 สําหรับตัวเลือกอ่ืนที่มีอยู
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เมื่อทําการการสเตจหรือเมื่อมีคําสั่ง [3]: การสลับปม (นาํ)ความเร็วผัน
แปร จะดําเนินการ เม่ือทําการสเตจหรือมีสัญญาณ“เม่ือมีคําสั่ง” (ดู ขาง
ตน)

25-51  เหตุการณการสลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ภายนอก

[1] ชวงเวลาการสลับ

[2] โหมดการหลับ

[3] เวลาท่ีกําหนดไวแลว พารามิเตอรนีจ้ะทํางานเมื่อตัวเลือก เม่ือมีคําสั่ง [2] หรือ เมื่อทําการ
สเตจหรือเม่ือมีคําสั่ง [3] ถูกเลือกใน การสลับปมนําพารามิเตอร 25-50
เทานั้น ถาเหตุการณการสลับถูกเลือกการสลับปมนําจะดําเนนิการทุก
คร้ังท่ีเหตุการณเกิดขึ้น

ภายนอก [0]: การสลับจะดําเนินการเม่ือสัญญาณปอนใหกับหนึ่งในอิน
พุทดิจิตัลบนแถบขั้วตอ และอินพุทนี้จะถูกกําหนดใหกับการสลับปมนํา
[121] ใน อินพุทดิจิตัลพารามิเตอร 5-1*

ชวงเวลาการสลับ [1]: การสลับจะดําเนินการตลอดเวลา ชวงเวลาการ
สลับพารามิเตอร 25-52 หมดอายุ

โหมดการหลับ [2]: การสลับจะดําเนนิการแตละคร้ังท่ีปมนําไดเขาสู
โหมดการหลับ ฟงกชันการไมไหลพารามิเตอร 20-23 ตองตั้งคาเปน
โหมดการหลับ [1] หรือปอนสัญญาณภายนอกสําหรับการทํางานนี้

เวลาที่ระบุลวงหนา [3]: การสลับจะดําเนินการตามเวลาที่กําหนดในแต
ละวัน ถา การสลับตามเวลาที่ระบุลวงหนาพารามิเตอร 25-54 ถูกต้ังคา
ไว การสลับจะดําเนินการทุกๆ วนัตามเวลาที่กําหนด เวลามาตรฐานคือ
เท่ียงคืน (00:00 หรือ 12:00AM ขึ้นอยูกับรูปแบบเวลา)

25-52  ชวงเวลาการสลับ

พิสัย: หนาที่:

24 ช.ม.* [1 – 999 h] ถา ชวงเวลาการสลับ [1] ตัวเลือกใน เหตุการณการสลับพารามิเตอร
25-51 ถูกเลือก, การสลับปมท่ีมีความเร็วผันแปรจะดําเนนิการทุกเวลา
ท่ีชวงเวลาการสลับหมดอายุ (สามารถตรวจสอบใน คาของตัวตั้งเวลา
การสลับพารามิเตอร 25-53)

25-53  คาของตัวตั้งเวลาการสลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

0 0 N/A คาพารามิเตอรท่ีอานไดสําหรับคาชวงเวลาการสลับที่ต้ังในพารามิเตอร
25-52

25-54  การสลับตามเวลาที่ระบุลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

00:00* [00:00 – 23:59] ถาตัวเลือกเวลาที่ระบุลวงหนา [3] ใน เหตุการณการสลับพารามิเตอร
25-51 ถูกเลือก การสลับปมท่ีมีความเร็วผันแปรจะดําเนินการทุกๆ วนั
ตามเวลาท่ีกําหนด ท่ีต้ังในการสลับตามเวลาที่ระบุลวงหนา เวลา
มาตรฐานคือเท่ียงคืน (00:00 หรือ 12:00AM ขึ้นอยูกับรูปแบบเวลา)
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25-55  การสลับเมื่อปริมาณงาน < 50%

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช ถาการสลับเมื่อปริมาณงาน <50% ถูกเปดใชงาน การสลับปมจะเกิด
ขึ้นไดเมื่อปริมาณงานเทากับหรือตํ่ากวา 50% การคํานวณปริมาณงาน
จะเปนอัตราสวนของปมท่ีทํางาน (รวมถึงปมท่ีมีความเร็วผันแปร) ตอ
จํานวนปมท่ีมีอยูท้ังหมด (รวมถึงปมความเร็วผันแปรแตไมได
อินเทอรล็อก)

ปริมาณงาน =
Nกํา ลังทํางาน
NTOTAL

× 100 %

สําหรับตัวควบคุมคาสเคดแบบพื้นฐาน ปมทุกตัวจะมีขนาดเทากัน

ยกเลิกการใช [0] การสลับปมนาํจะดําเนนิการทุกปริมาณงานของปม

ใช [1] การทํางานแบบปมนําจะสลับการทํางาน เมื่อจํานวนของปมท่ี
ทํางานอยูนอยกวา 50% ของปริมาณงานทั้งหมดของปมเทานั้น

จะสมบูรณเมื่อพารามิเตอร 25-50 การสลับปมนาํ แตกตางไปจาก Off
[0] เทานั้น

25-56  โหมดการสเตจเมื่อมกีารสลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ชา

[1] ดวน พารามิเตอรนี้จะทํางานเมื่อตัวเลือกท่ีถูกเลือกใน การสลับปมนาํพารา
มิเตอร 25-50 แตกตางไปจาก Off [0] เทานั้น

การสเตจและการดีสเตจของปมมีอยู สองรูปแบบ การถายโอนชาจะทํา
ใหการสเตจและการดีสเตจนุมนวล การถายโอนดวนจะทําใหการ
สเตจและการดีสเตจเร็วเทาที่จะเปนไปได ปมท่ีมีความเร็วผันแปรจะแค
ตัดออก (ล่ืนไหล)
ชา [0]: ขณะสลับการทํางาน ปมท่ีมีความเร็วผันแปรจะเพ่ิมความเร็วไป
ยังความเร็วสูงสุด แลวจึงลดความเร็วลงในระดับที่คงท่ี
Quick [1]: ขณะสลับการทํางาน ปมท่ีมีความเร็วผันแปรจะเพิ่มความ
เร็วไปยังความเร็วสูงสุด แลวจึงล่ืนไหลลงในระดับที่คงท่ี

รูปภาพดานลางเปนตัวอยางของการสเตจถายโอนชา ปมท่ีมีความเร็ว
ผันแปร (ดานบนของกราฟ) และหนึง่ปมท่ีมีความเร็วคงที่ (ดานลาง
ของกราฟ) กําลังทํางานกอนคําสั่งการสเตจ เมื่อคําสั่งถายโอน ชา [0]
เปดใชงาน การสลับการทํางานจะดําเนินการโดยการเปลี่ยนความเร็ว
ปมท่ีมีความเร็วผันแปรเปน ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอรพารามิเตอร 4-
13 หรือ 4-14, และจึงลดลงสูความเร็วศูนย หลังจาก “หนวงเวลากอน
การสตารทปมถัดไป” (หนวงการทํางานปมถัดไปพารามิเตอร 25-59)
ปมนาํตัวถัดไป (ตรงกลางของกราฟ) จะถูกเรงขึ้นและปมนําเร่ิมแรกอัก
ตัวหนึง่ (ดานบนของกราฟ) จะถูกเพ่ิมหลังจาก “หนวงเวลากอนการทํา
งานบนแหลงจายไฟหลัก” (หนวงเวลาทํางานบนแหลงจายไฟหลัก
พารามิเตอร 25-60) เชนเดียวกับปมท่ีมีความเร็วคงที่ ปมนําตัวถัดไป
(ตรงกลางของกราฟ) จะลดอัตราลงถึงขีดจํากัดต่ําความเร็วมอเตอร
และจึงอนุญาตใหปรับความเร็วเพื่อรักษาความดันของระบบ

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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25-58  หนวงการทํางานปมถัดไป

พิสัย: หนาที่:

0.5
วนิาที*

[พารามิเตอร 25-58 –
5.0 sec]

พารามิเตอรนี้จะทํางานเฉพาะเมื่อตัวเลือกท่ีถูกเลือกใน การสลับปมนํา
พารามิเตอร 25-50 แตกตางไปจาก Off [0] เทานั้น
พารามิเตอรนี้ต้ังเวลาระหวางการหยุดปมท่ีปรับความเร็วไดเดิมและการ
สตารทปมอีกตัวหนึง่เปนปมท่ีปรับความเร็วไดใหม ดูท่ี โหมดการ
สเตจที่การสลับพารามิเตอร 25-56 และ รูปภาพ 7-5 สําหรับคําอธิบาย
ของการสเตจและการสลับการทํางาน

25-59  หนวงเวลาทํางานกับแหลงจายไฟหลัก

พิสัย: หนาที่:

0.5
วนิาที*

[พารามิเตอร 25-58 –
5.0 sec ]

พารามิเตอรนี้จะทํางานเฉพาะเมื่อตัวเลือกท่ีถูกเลือกใน การสลับปมนํา
พารามิเตอร 25-50 แตกตางไปจาก Off [0] เทานั้น

พารามิเตอรนีต้ั้งเวลาระหวางการหยุดปมท่ีปรับความเร็วไดเดิม และ
การสตารทปมเปนปมท่ีมีความเร็วคงที่ใหม ดูท่ี โหมดการสเตจและการ
สลับการทํางานพารามิเตอร 25-56 และ รูปภาพ 7-5 สําหรับคําอธิบาย
ของการสเตจและการสลับการทํางาน

2.23.6. 25-8* สถานะ

อานคาพารามิเตอรในรูปแบบเกี่ยวกับสถานะการทํางานของตัวควบคุมคาสเคดและปมท่ีถูกควบคุม

25-80  สถานะคาสเคด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ยกเลิกการใช

ฉุกเฉิน

ปด

ในวงรอบเปด

คาง

การ Jog
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การทํางาน

การทํางานตาม FSBW

การดีสเตจ

การสลับการทํางาน

ไมไดต้ังปมนํา อานคาสถานะของตัวควบคุมคาสเคด
ยกเลิกการใช: ตัวควบคุมคาสเคดจะถูกยกเลิกการใช (ตัวควบคุมคา
สเคดพารามิเตอร 25-00)
ฉุกเฉิน: ปมทุกตัวจะหยุดโดยการลื่นไหล/ล่ืนไหลผกผันหรือคําสั่ง
อินเตอรล็อกภายนอกท่ีปอนใหกับตัวแปลงความถี่
Off: ปมทุกตัวจะหยุดโดยคําสั่งหยุดท่ีปอนใหกับตัวแปลงความถี่
ในวงรอบเปด: โหมดการกําหนดรูปแบบพารามิเตอร 1-00 จะถูกต้ังคา
สําหรับวงรอบเปด ปมท่ีมีความเร็วคงที่ท้ังหมดจะหยุด ปมท่ีปรับความ
เร็วไดจะยังคงทํางานตอไป
ล็อกคาง: การสเตจ/การดีสเตจของปมจะถูกล็อกและคาอางอิงจะ
ถูกล็อก
การ Jog: ปมท่ีมีความเร็วคงที่ท้ังหมดจะหยุด เมื่อปมท่ีมีความเร็วคงที่
หยุดแลว ปมท่ีปรับความเร็วไดจะทํางานดวยความเร็วแบบ Jog
การทํางาน: คําสั่งสตารทที่ถูกปอนใหกับตัวแปลงความถี่และตัวควบ
คุมคาสเคดจะควบคุมปม
การทํางานตาม FSBW: ตัวแปลงความถี่จะถูกตัดการทํางานและตัว
ควบคุมคาสเคดจะควบคุมปมท่ีมีความเร็วคงที่ตาม แบนดวิดทความเร็ว
คงท่ีพารามิเตอร 25-22
การสเตจ: ตัวควบคุมคาสเคดจะสเตจปมท่ีมีความเร็วคงที่
การดีสเตจ: ตัวควบคุมคาสเคดจะดีสเตจปมท่ีมีความเร็วคงที่
การสลับการทํางาน: การสลับปมนําพารามิเตอร 25-50 การเลือกที่
แตกตางไปจาก Off [0] และลําดับการสลับการทํางานจะถูกดําเนนิการ
ไมไดต้ังปมนํา: ไมมีปมท่ีถูกกําหนดใหเปนปมท่ีปรับความเร็วได

25-81  สถานะปม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[X] ยกเลิกการใช

[O] ปด

[D] กําลังทํางานกับตัว
แปลงความถี่

[R] กําลังทํางานกับแหลง
จายไฟหลัก

สถานะปมจะแสดงสถานะสําหรับจํานวนปมท่ีเลือกใน จํานวนปม พารา
มิเตอร 25-01 ซึ่งเปนคาท่ีอานไดของสถานะของแตละปมซี่งแสด
งสตริง ท่ีประกอบดวยหมายเลขปมและสถานะปจจุบันของปม
ตัวอยางเชน คาที่อานไดเปนตัวยอแบบเดียวกับ “1:D 2:O” ซึ่งหมาย
ความวา ปม 1 กําลังทํางานและควบคุมความเร็วโดยตัวแปลงความถี่
และปม 2 หยุดทํางานอยู

ยกเลิกการใช (X): ปมอาจถูกอินเตอรล็อกผานทางอินเตอรล็อกปม
พารามิเตอร 25-19 หรือ สัญญาณบนอินพุทดิจิตัลท่ีโปรแกรมสําหรับ
การอินเตอรล็อกปม (หมายเลขบนปม) ใน อินพุทดิจิตัลพารามิเตอร 5-
1* สามารถดูไดจากปมท่ีมีความเร็วคงที่เทานั้น
OFF (O): หยุดโดยตัวควบคุมคาสเคด (แตไมไดอินเตอรล็อก)
กําลังทํางานดวยตัวแปลงความถี่ (D): ปมท่ีปรับความเร็วได โดยไมขึ้น
กับวาจะเชื่อมตอตรงหรือถูกควบคุมผานรีเลยในตัวแปลงความถี่
กําลังทํางานดวยแหลงจายไฟหลัก  (R): กําลังทํางานดวยแหลงจาย
ไฟหลัก ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะทํางาน
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25-82  ปมนํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

0 0 N/A คาพารามิเตอรท่ีอานไดสําหรับคาแทจริงของปมท่ีปรับความเร็วไดใน
ระบบ พารามิเตอรปมนาํจะถูกอัพเดตเพื่อสะทอนคาปจจุบันของปมท่ี
ปรับความเร็วไดในระบบ เมื่อการสลับการทํางานไดถูกดําเนินการแลว
หากไมมีการเลือกปมนํา (ตัวควบคุมคาสเคดถูกยกเลิกการใชหรือปม
ทุกตัวถูกอินเตอรล็อก) หนาจอจะแสดงวาไมมี

25-83  สถานะรีเลย

อารเรย [2]

เปด

ปด คาที่อานไดของสถานะของรีเลยแตละตัวที่ถูกกําหนดเพื่อควบคุมปม
ทุกๆ องคประกอบในรีเลยจะเปนตัวแทนของรีเลย ถารีเลยทํางานองค
ประกอบที่ตรงกันจะตั้งคาเปน “On” ถารีเลยไมทํางานองคประกอบท่ี
ตรงกันจะตั้งคาเปน “Off”

25-84  เวลาเปดปม

อารเรย [2]

0 ชั่วโมง
*

[0 – 2147483647
ชั่วโมง]

คาที่อานไดของคาเวลาเปดปม ตัวควบคุมคาสเคดมีตัวนับแยกสําหรับ
ปมและสําหรับรีเลยท่ีควบคุมปม เวลาเปดปมจะตรวจสอบ “ชั่วโมงใช
งาน” ของแตละปม คาของแตละตัวนบัเวลาเปดปมสามารถรีเซ็ตเปน 0
โดยการเขียนลงในพารามิเตอร เชน ถาปมถูกเปลี่ยนในกรณีท่ีมีการ
ซอมบํารุงรักษา

25-85  เวลาเปดรีเลย

อารเรย [2]

0
hours*

[0 – 2147483647
hours]

คาที่อานไดของคาเวลาเปดรีเลย ตัวควบคุมคาสเคดมีตัวนับแยก
สําหรับปมและสําหรับรีเลยท่ีควบคุมปม การเปด/ปดปมจะทํางานตาม
ตัวนับรีเลยอยูเสมอ อยางไรก็ตามจะมีการใชงานปมใหมอยูเสมอเมื่อ
ปมถูกเปล่ียนและคาที่ต้ังในพารามิเตอร 25-85 ตัวนับเวลาเปดปมจะ
รีเซ็ต เพ่ือท่ีจะใชพารามิเตอร 25-04 การเปด/ปดปม ตัวควบคุมคา
สเคดจะทําการตรวจสอบเวลาเปดรีเลย

25-86  รีเซต็ตัวนับรีเลย

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] ทําการรีเซ็ต รีเซ็ตทุกองคประกอบในตัวนับ เวลาเปดรีเลย พารามิเตอร 25-85
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2.23.7. 25-9* การบริการ

พารามิเตอรท่ีใชในกรณีท่ีมีการบริการกับปมท่ีถูกควบคุมหนึ่งตัวหรือมากกวา

25-90  อินเตอรล็อกปม

อารเรย [2]

[0] * ปด

[1] เปด ในพารามิเตอรนี้ สามารถที่จะยกเลิกการใชปมนําคงที่หนึ่งตัวหรือ
มากกวา ตัวอยางเชนปมจะไมถูกเลือกสําหรับการสเตจถึงแมวาจะเปน
ปมลําดับถัดไปในขั้นตอนการทํางาน ก็ไมสามารถที่จะยกเลิกปมนํา
ดวยคําสั่งอินเตอรล็อกปม

การอินเตอรล็อกอินพุทดิจิตัลจะถูกเลือกเปนอินเตอรล็อกปม 1-3
[130 – 132] ใน อินพุทดิจิตัลพารามิเตอร 5-1*

ปด [0]: ปมจะทํางานสําหรับการสเตจ/การดีสเตจ
On [1]: คําสั่งอินเตอรล็อกปมจะถูกสั่ง ถาปมกําลังทํางานก็จะเปลี่ยน
เปนดีสเตจโดยทันที ถาปมไมไดกําลังทํางานก็จะไมสามารถทําการ
สเตจได

25-91  การสลับปมดวยมือ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * 0 = Off – จํานวนปม พารามิเตอรนีจ้ะทํางานเมื่อตัวเลือก เม่ือมีคําสั่ง หรือ เมื่อทําการ
สเตจหรือมีคําสั่ง ท่ีเลือกใน การสลับปมนํา พารามิเตอร 25-50
พารามิเตอรนี้สําหรับการตั้งคาดวยมือของปมท่ีถูกกําหนดเปนปมความ
เร็วผันแปร คามาตรฐานของการสลับปมดวยมือคือ Off [0] ถาตั้งเปน
คาอื่นที่ไมใช Off [0] การสลับจะดําเนินการทันทีและปมท่ีถูกเลือกดวย
การสลับปมดวยมือจะเปนปมความเร็วผันแปรใหม หลังจากสลับการทํา
งานแลว พารามิเตอรการสลับปมดวยมือจะรีเซ็ตเปน Off [0] ถาพารา
มิเตอรต้ังคาเปนจํานวนที่เทากันกับปมความเร็วผันแปรที่แทจริง พารา
มิเตอรจะรีเซ็ตเปน [0] โดยทันที

2.24. เมนูหลัก กลุม 26 MCB 109 อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก

2.24.1. อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก MCB 109 26-** 

MCB 109 อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก เพ่ิมความสามารถในการทํางานใหกับตัวแปลงความถี่ รุน FC100 ชุด
ขับ HVAC VLT® โดยเพิ่มหมายเลขของอินพุทและเอาทพุทอนาล็อกซึ่งต้ังคาไดท่ีถูกเพ่ิมเขามา ซึ่งอาจจะ
เปนประโยชนโดยเฉพาะในการติดต้ังระบบจัดการอาคารที่ตัวแปลงความถี่อาจถูกใชเปน I/O แบบกระจาย
ศูนย การขจัดความตองการสวนเกินและเพื่อการลดตนทุน

โปรดดูแผนภาพ
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แผนภาพนี้แสดงเครื่องสงลมเย็น(AHU) แบบทั่วไป อยางที่แสดงในภาพ การเพ่ิมอุปกรณเสริม I/O จะชวยให
สามารถควบคุมฟงกชันทั้งหมดจากตัวแปลงความถี่ เชน ใบปรับดานลมเขา ลมกลับและสวนระบายอากาศ
หรือ ขดลวดความรอน/ความเย็น ดวยคาท่ีวัดของอุณหภูมิและความดันที่อานไดจากตัวแปลงความถี่

โนตสําหรับผูอาน
กระแสสูงสุดสําหรับเอาทพุทอนาล็อก 0-10V คือ 1mA

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือใชการตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป เปนสิ่งสําคัญท่ีอินพุทอนาล็อกใดๆท่ีไมไดถูกใชสําหรับ
ตัวแปลงความถี่ เชน ถูกใชเปนสวนหนึง่ของ I/O ท่ีกระจายศูนยของระบบจัดการอาคาร ควร
จะยกเลิกการใชการทํางานตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป
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ขั้วตอ พารามิเตอร ขั้วตอ พารามิเตอร ขั้วตอ พารามิเตอร
อินพุทอนาล็อก อินพุทอนาล็อก รีเลย

X42/1 26-00, 26-1* 53 6-1* รีเลย 1 ขั้วตอ
1, 2, 3

5-4*

X42/3 26-01, 26-2* 54 6-2* รีเลย 2 ขั้วตอ
4, 5, 6

5-4*

X42/5 26-02, 26-3*
เอาทพุทอนาล็อก เอาทพุทอนาล็อก

X42/7 26-4* 42 6-5*
X42/9 26-5*     
X42/11 26-6*

ตาราง 2.2: พารามิเตอรท่ีเก่ียวของ

ซึ่งยังสามารถอานคาอินพุทอนาล็อก เขียนลงเอาทพุทอนาล็อกและควบคุมรีเลย โดยใช การสื่อสารผานทาง
บัสอนกุรม ในตัวอยางนี้ คาเหลานีคื้อพารามิเตอรท่ีเก่ียวของ

ขั้วตอ พารามิเตอร ขั้วตอ พารามิเตอร ขั้วตอ พารามิเตอร
อินพุทอนาล็อก (อาน) อินพุทอนาล็อก (อาน) รีเลย
X42/1 18-30 53 16-62 รีเลย 1 ขั้วตอ

1, 2, 3
16-71

X42/3 18-31 54 16-64 รีเลย 2 ขั้วตอ
4, 5, 6

16-71

X42/5 18-32
เอาทพุทอนาล็อก (เขียน) เอาทพุทอนาล็อก (เขียน)
X42/7 18-33 42 6-53 หมายเหตุ! เอาทพุทรีเลยตองเปด

ใชงานผานคําสั่งควบคุมบิต 11
(รีเลย1) และบิต 12 (รีเลย2)

X42/9 18-34   
X42/11 18-35

ตาราง 2.3: พารามิเตอรท่ีเก่ียวของ

การตั้งคานาฬิกาตามเวลาจริงท่ีอยูบนบอรด

อุปกรณเสริม I/O อนาล็อกจะทํางานรวมกับนาฬิกาตามเวลาจริงดวยแบตเตอรีสํารอง ซึ่งสามารถใชเปนชุด
สํารองของการทํางานของนาฬิกาท่ีมีอยูในตัวแปลงความถี่ท่ีเปนชุดมาตรฐาน ดูหัวขอการตั้งนาฬิกา พารา
มิเตอร 0-7*

อุปกรณเสริม I/O อนาล็อกสามารถใชเพ่ือควบคุมอุปกรณเชนชุดหัวขับหรือวาลว โดยใชวงรอบปดสวนขยาย
จึงเปนการถอนการควบคุมจากระบบจัดการอาคาร ดูหัวขอพารามิเตอร: สวนขยาย วงรอบปด – FC 100 พารา
มิเตอร 21-** มีตัวควบคุม PID วงรอบปดท่ีอิสระตอกันจํานวน 3 ตัว
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26-00  ขั้วตอ X42/1 โหมด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[1] แรงดันไฟฟา

[2]
[3]

Pt 1000 (°C)
Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) ขั้วตอ X42/1 สามารถโปรแกรมใหเปนอินพุทอนาล็อกท่ีใชแรงดันหรือ
อินพุทจากเซ็นเซอรอุณหภูมิท้ัง Pt1000 (1000Ω ท่ี 0°C) หรือ Ni
1000 (1000 Ω ท่ี 0°C) เลือกโหมดท่ีตองการ

Pt 1000, [2] และ Ni 1000 [4] เม่ือใชงานแบบเซลเซียส หรือ Pt 1000
[3] และ Ni 1000 [5] เมื่อใชงานแบบฟาเรนไฮต

หมายเหตุ: ถาอินพุทไมไดถูกใชจะตองต้ังคาสําหรับแรงดัน!
หากตั้งสําหรับอุณภูมิแลใชเปนคาปอนกลับ หนวยจะตองต้ังเปน
เซลเซียส หรือฟาเรนไฮต (พารามิเตอร 20-12, 21-10, 21-30 หรือ
21-50)

26-01  ขั้วตอ X42/3 โหมด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[1] แรงดันไฟฟา

[2] Pt 1000 (°C)

[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) ขั้วตอ X42/3 สามารถโปรแกรมเปนอินพุทอนาล็อกที่รับแรงดันหรือ
อินพุทจาก Pt 1000 หรือ Ni 1000 เลือกโหมดที่ตองการ

Pt 1000, [2] และ Ni 1000, [4] ถาทํางานในเซลเซียส - Pt 1000, [3]
และ Ni 1000, [5] ถา ทํางานในฟาเรนไฮต

หมายเหตุ: ถาอินพุทไมไดถูกใชจะตองต้ังคาสําหรับแรงดัน!
ถาตั้งเปนอุณหภูมิและใชเปนคาปอนกลับ หนวยตองถูกต้ังเปน
เซลเซียส หรือไมก็ฟาเรนไฮต (พารามิเตอร 20-12, 21-10, 21-30
หรือ 21-50)

26-02  ขั้วตอ X42/5 โหมด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[1] แรงดันไฟฟา

[2] Pt 1000 (°C)

[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) ขั้วตอ X42/5 สามารถโปรแกรมเปนอินพุทอนาล็อกที่รับแรงดันหรือ
อินพุทจาก Pt 1000 หรือ Ni 1000 เลือกโหมดที่ตองการ

Pt 1000, [2] และ Ni 1000, [4] ถาทํางานในเซลเซียส - Pt 1000, [3]
และ Ni 1000, [5] ถา ทํางานในฟาเรนไฮต

หมายเหตุ: ถาอินพุทไมไดถูกใชจะตองต้ังคาสําหรับแรงดัน!
ถาตั้งเปนอุณหภมิูและใชเปนคาปอนกลับ หนวยตองถูกต้ังเปน
เซลเซียส หรือไมก็ฟาเรนไฮต (พารามิเตอร 20-12, 21-10, 21-30
หรือ 21-50)

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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26-10  ขั้วตอ X42/1 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.07 V* [0.00 - พารามิเตอร
26-11]

ปอนคาแรงดันต่ํา คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนี้ควรตรงกับคาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 26-14

26-11  ขั้วตอ X42/1 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0 V* [พารามิเตอร 26-10 -
10.0 V]

ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนีค้วรสอดคลองกับคา
อางอิง/คาการปอนกลับสูงสุด ท่ีต้ังในพารามิเตอร 26-15

26-14  ขั้วตอ X42/1 คาอางอิง/คาปอนกลับ ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-100000.000 - พารา
มิเตอร 26-15]

ปอนคาการสเกลอินพุทอนาล็อกท่ีตรงกับคาแรงดันต่ําที่ตั้งในพารา
มิเตอร 26-10

26-15  ขั้วตอ X42/1 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
หนวย*

[พารามิเตอร 26-14 -
1000000.000]

ปอนคาการสเกลอินพุทอนาล็อกท่ีตรงกับคาแรงดันสูงท่ีตั้งในพารา
มิเตอร 26-11

26-16  ขั้วตอ X42/1 คาคงที่เวลาของตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001 s* [0.001 – 10.000 s] ปอนคาคงที่เวลา ซึ่งเปนคาคงที่เวลาของตัวกรองผานต่ําดิจิตัลลําดับ
แรกสําหรับระงับการรบกวนในขั้วตอ X42/1 คาคงที่เวลาที่สูงจะปรับ
ปรุงการหนวงแตจะเพิ่มการหนวงเวลา ในตัวกรอง พารามิเตอรนี้ไม
สามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

26-17  ขั้วตอ X42/1 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] ใช พารามิเตอรนี้ ทําใหสามารถที่จะใชการตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป
เชน โดยการใชอินพุทอนาล็อกเปนสวนหนึง่ของการควบคุมตัวแปลง
ความถ่ี มากกวาใชเพ่ือเปนสวนของระบบ I/O แบบกระจายศูนย เชน
ระบบจัดการอาคาร

26-20  ขั้วตอ X42/3 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.07 V* [0.00 - พารามิเตอร
26-21]

ปอนคาแรงดันต่ํา คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนี้ควรตรงกับคาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 26-24

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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26-21  ขั้วตอ X42/3 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0 V* [พารามิเตอร 26-20 -
10.0 V]

ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนีค้วรตรงกับคาอางอิง/
คาปอนกลับสูงท่ีต้ังในพารามิเตอร 26-25

26-24  ขั้วตอ X42/3 คาอางอิง/คาปอนกลับ ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-100000.000 - พารา
มิเตอร 26-25]

ปอนคาการสเกลอินพุทอนาล็อกท่ีตรงกับคาแรงดันต่ําที่ต้ังในพารา
มิเตอร 26-20

26-25  ขั้วตอ X42/3 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
หนวย*

[พารามิเตอร 26-24 -
1000000.000]

ปอนคาการสเกลอินพุทอนาล็อก ท่ีตรงกับคาแรงดันสูงท่ีต้ังในพารา
มิเตอร 26-21

26-26  ขั้วตอ X42/3 คาคงที่เวลาของตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001 s* [0.001 – 10.000 s] ปอนคาคงที่เวลา ซึ่งเปนคาคงที่เวลาของตัวกรองผานต่ําดิจิตัลลําดับ
แรกสําหรับระงับการรบกวนในขั้วตอ X42/3 คาคงที่เวลาที่สูงจะปรับ
ปรุงการหนวงแตจะเพ่ิมการหนวงเวลา ในตัวกรอง พารามิเตอรนี้ไม
สามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

26-27  ขั้วตอ X42/3 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] ใช พารามิเตอรนี้ ทําใหสามารถที่จะใชการตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป
เชน โดยการใชอินพุทอนาล็อกเปนสวนหนึ่งของการควบคุมตัวแปลง
ความถี่ มากกวาใชเพ่ือเปนสวนของระบบ I/O แบบกระจายศูนย เชน
ระบบจัดการอาคาร

26-30  ขั้วตอ X42/5 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.07 V* [0.00 - พารามิเตอร
26-31]

ปอนคาแรงดันต่ํา คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนีค้วรตรงกับคาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 26-34

26-31  ขั้วตอ X42/5 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0 V* [พารามิเตอร 26-30 -
10.0 V]

ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนีค้วรตรงกับคาอางอิง/
คาปอนกลับสูงท่ีต้ังในพารามิเตอร 26-35

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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26-34  ขั้วตอ X42/5 คาอางอิง/คาปอนกลับ ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-100000.000 - พารา
มิเตอร 26-35]

ปอนคาการสเกลอินพุทอนาล็อกท่ีตรงกับคาแรงดันต่ําที่ตั้งในพารา
มิเตอร 26-30

26-35  ขั้วตอ X42/5 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
หนวย*

[พารามิเตอร 26-34 -
1000000.000]

ปอนคาการสเกลอินพุทอนาล็อกท่ีตรงกับคาแรงดันสูงท่ีตั้งในพารา
มิเตอร 26-21

26-36  ขั้วตอ X42/5 คาคงที่เวลาของตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001 s* [0.001 – 10.000 s] ปอนคาคงที่เวลา ซึ่งเปนคาคงที่เวลาของตัวกรองผานต่ําดิจิตัลลําดับ
แรกสําหรับระงับการรบกวนในขั้วตอ X42/5 คาคงที่เวลาที่สูงจะปรับ
ปรุงการหนวงแตจะเพิ่มการหนวงเวลา ในตัวกรอง พารามิเตอรนี้ไม
สามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

26-37  ขั้วตอ X42/5 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] ใช พารามิเตอรนี้ ทําใหสามารถที่จะใชการตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป
เชน โดยการใชอินพุทอนาล็อกเปนสวนหนึง่ของการควบคุมตัวแปลง
ความถ่ี มากกวาใชเพ่ือเปนสวนของระบบ I/O แบบกระจายศูนย เชน
ระบบจัดการอาคาร

26-40  ขั้วตอ X42/7 เอาทพุท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ต้ังการทํางานของขั้วตอ X42/7 เปนเอาทพุทกระแสอนาล็อก.

[0] ไมใชงาน

[100] ความถี่เอาทพุท

[101] คาอางอิง

[102] คาปอนกลับ

[103] กระแสมอเตอร

[104] แรงบิดท่ีสัมพันธกับขีด
จํากัด

[105] แรงบิดตามพิกัด

[106] กําลัง

[107] ความเร็ว

[108] แรงบิด

[113] สวนขยาย วงรอบปด 1

[114] สวนขยาย วงรอบปด 2

[115] สวนขยาย วงรอบปด 3

[139] บัสควบคุม
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[141] หมดเวลาบัสควบคุม

26-41  ขั้วตอ X42/7 สเกลเอาทพุทต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0%* [0.00 - 200%] สเกลเอาทพุทต่ําสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ X42/7 เปน
เปอรเซนตของระดับสัญญาณสูงสุด ท่ี 25% ของคาเอาทพุทสูงสุด ให
โปรแกรมที่ 25% การสเกลคาขึ้นถึง 100% ไมสามารถท่ีจะสูงไปกวา
การตั้งคาที่สอดคลองกันในพารามิเตอร 26-52.

26-42  ขั้วตอ X42/7 สเกลเอาทพุทสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

100%* [0 - 200%] สเกลเอาทพุทสูงสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ X42/7 ต้ัง
คาเปนคาสูงสุดของเอาทพุทของสัญญาณกระแส สเกลเอาทพุทเพื่อ
ใหกระแสต่ํากวา 20mA ท่ีเต็มสเกล; หรือ 20mA ท่ีเอาทพุทต่ํากวา
100% ของคาสัญญาณสูงสุด ถากระแสเอาทพุทที่ตองการเทากับ
20mA เปนคาระหวาง 0-100% ของเอาทพุทเต็มสเกล ใหโปรแกรมคา
เปอรเซนตในพารามิเตอร เชน 50% = 20mA. ถากระแสที่ตองการอยู
ระหวาง 4 และ 20mA ท่ีเอาทพุทสูงสุด ใหคํานวณเปอรเซนตดังตอไป
นี้:

20mA
ท่ีต องการ สูงสุด กระแส × 100 %
เชน

10mA : 20mA
10mA × 100 % = 200 %

26-43  ขั้วตอ X42/7 บัสควบคุมเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0%* [0 - 100%] คางระดับของขั้วตอ X42/7 เมื่อควบคุมโดยบัส

26-44  ขั้วตอ X42/7 คาหมดเวลาของเอาทพุทที่ตั้งไวลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0.00 %* [0.00 - 100%] คางระดับที่ต้ังไวลวงหนาของขั้วตอ X42/7
ในกรณีท่ีหมดเวลาของบัสและ ฟงกชันหมดเวลาถูกเลือกในพารา
มิเตอร 26-50 เอาทพุทจะตั้งคาลวงหนาตามระดับนี้

26-50  ขั้วตอ X42/9 เอาทพุท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ต้ังการทํางานของขั้วตอ X42/9 เปนเอาทพุทกระแสอนาล็อก.

[0] ไมใชงาน

[100] ความถี่เอาทพุท

[101] คาอางอิง

[102] คาปอนกลับ

[103] กระแสมอเตอร

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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[104] แรงบิดท่ีสัมพันธกับขีด
จํากัด

[105] แรงบิดตามพิกัด

[106] กําลัง

[107] ความเร็ว

[108] แรงบิด

[113] สวนขยาย วงรอบปด 1

[114] สวนขยาย วงรอบปด 2

[115] สวนขยาย วงรอบปด 3

[139] บัสควบคุม

[141] หมดเวลาบัสควบคุม

26-51  ขั้วตอ X42/9 สเกลเอาทพุทต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0%* [0.00 - 200%] สเกลเอาทพุทต่ําสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ X42/9 เปน
เปอรเซนตของระดับสัญญาณสูงสุด ท่ี 25% ของคาเอาทพุทสูงสุด ให
โปรแกรมท่ี 25% การสเกลคาขึ้นถึง 100% ไมสามารถท่ีจะสูงไปกวา
การตั้งคาท่ีสอดคลองกันในพารามิเตอร 26-62.

26-52  ขั้วตอ X42/9 สเกลเอาทพุทสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

100%* [0.00 - 200%] สเกลเอาทพุทสูงสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ X42/9 ตั้ง
คาเปนคาสูงสุดของเอาทพุทของสัญญาณกระแส สเกลเอาทพุทเพื่อ
ใหกระแสต่ํากวา 20mA ท่ีเต็มสเกล; หรือ 20mA ท่ีเอาทพุทต่ํากวา
100% ของคาสัญญาณสูงสุด ถากระแสเอาทพุทท่ีตองการเทากับ
20mA เปนคาระหวาง 0-100% ของเอาทพุทเต็มสเกล ใหโปรแกรมคา
เปอรเซนตในพารามิเตอร เชน 50% = 20mA ถากระแสที่ตองการอยู
ระหวาง 4 และ 20mA ท่ีเอาทพุทสูงสุด ใหคํานวณเปอรเซนตดังตอไป
นี้:

20mA
ท่ีต องการ สูงสุด กระแส × 100 %
เชน

10mA : 20mA
10mA × 100 % = 200 %

26-53  ขั้วตอ X42/9 บัสควบคุมเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0.00 %* [0.00 - 100%] คางระดับของขั้วตอ X42/9 เมื่อควบคุมโดยบัส

26-54  ขั้วตอ X42/9 คาหมดเวลาของเอาทพุทท่ีตั้งไวลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0.00%* [0.00 - 100%] คางระดับท่ีต้ังไวลวงหนาของขั้วตอ X42/9
ในกรณีท่ีหมดเวลาของบัสและ ฟงกชันหมดเวลาถูกเลือกในพารา
มิเตอร 26-60 เอาทพุทจะตั้งคาลวงหนาตามระดับนี้

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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26-60  ขั้วตอ X42/11 เอาทพุท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ต้ังการทํางานของขั้วตอ X42/11 เปนเอาทพุทกระแสอนาล็อก.

[0] * ไมใชงาน

[100] ความถี่เอาทพุท

[101] คาอางอิง

[102] คาปอนกลับ

[103] กระแสมอเตอร

[104] แรงบิดท่ีสัมพันธกับขีด
จํากัด

[105] แรงบิดตามพิกัด

[106] กําลัง

[107] ความเร็ว

[108] แรงบิด

[113] สวนขยาย วงรอบปด 1

[114] สวนขยาย วงรอบปด 2

[115] สวนขยาย วงรอบปด 3

[139] บัสควบคุม

[141] หมดเวลาบัสควบคุม

26-61  ขั้วตอ X42/11 สเกลเอาทพุทต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0%* [0.00 - 200%] สเกลเอาทพุทต่ําสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ X42/11
เปนเปอรเซนตของระดับสัญญาณสูงสุด ท่ี 25% ของคาเอาทพุทสูง
สุด ใหโปรแกรมที่ 25% การสเกลคาขึ้นถึง 100% ไมสามารถที่จะสูง
ไปกวาการตั้งคาท่ีสอดคลองกันในพารามิเตอร 26-72.

26-62  ขั้วตอ X42/11 สเกลเอาทพุทสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

100%* [0.00 - 200%] สเกลเอาทพุทสูงสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ X42/9 ต้ัง
คาเปนคาสูงสุดของเอาทพุทของสัญญาณกระแส สเกลเอาทพุทเพื่อ
ใหกระแสต่ํากวา 20mA ท่ีเต็มสเกล; หรือ 20mA ท่ีเอาทพุทต่ํากวา
100% ของคาสัญญาณสูงสุด ถากระแสเอาทพุทที่ตองการเทากับ
20mA เปนคาระหวาง 0-100% ของเอาทพุทเต็มสเกล ใหโปรแกรมคา
เปอรเซนตในพารามิเตอร เชน 50% = 20mA. ถากระแสที่ตองการอยู
ระหวาง 4 และ 20mA ท่ีเอาทพุทสูงสุด ใหคํานวณเปอรเซนตดังตอไป
นี้:

20mA
ท่ีต องการ สูงสุด กระแส × 100 %
เชน

10mA : 20mA
10mA × 100 % = 200 %

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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26-63  ขั้วตอ X42/11 บัสควบคุมเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0.00* [0.00 - 100%] คางระดับของขั้วตอ X42/11 เมื่อควบคุมโดยบัส

26-64  ขั้วตอ X42/11 คาหมดเวลาของเอาทพุทท่ีตั้งไวลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0.00%* [0.00 - 100%] คางระดับท่ีต้ังไวลวงหนาของขั้วตอ X42/11
ในกรณีท่ีหมดเวลาของบัสและ ฟงกชันหมดเวลาถูกเลือกในพารา
มิเตอร 26-70 เอาทพุทจะตั้งคาลวงหนาตามระดับนี้

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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3. รายการพารามิเตอร

3.1. ตัวเลือกพารามิเตอร 

3.1.1. การตั้งคามาตรฐาน 

การเปลี่ยนระหวางการทํางาน
’TRUE’ (จริง) หมายถึงสามารถเปลี่ยนพารามิเตอรขณะที่ตัวแปลงความถี่ทํางานอยู และ ‘FALSE’ (เท็จ)
หมายถึงตัวแปลงความถี่ตองหยุดกอนจึงจะเปลี่ยนคาได

4 ชุดคําสั่ง
’All set-up’ (ทุกชุดคําสั่ง): พารามิเตอรแตละตัวสามารถถูกต้ังคาอยางอิสระไดในแตละชุดคําสั่งท้ังสี่ เชน
พารามิเตอรตัวหนึ่งสามารถมีคาขอมูลท่ีแตกตางกันไดสี่อยาง
’1 set-up’ (1 ชุดคําสั่ง): คาขอมูลจะเหมือนกันในทุกชุดคําสั่ง

ดัชนีการแปลงคา
ตัวเลขที่อางอิงถึงตัวเลขการแปลงคาเม่ือเขียนหรืออานโดยตัวแปลงความถี่

ดัชนีการแปลง
คา

100 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6

แฟคเตอรการ
แปลงคา

1 1/60 100000
0

100000 10000 1000 100 10 1 0.1 0.01 0.00
1

0.000
1

0.0000
1

0.000001

ประเภทขอมูล คําอธิบาย ประเภท
2 จํานวนเตม็ 8 Int8
3 จํานวนเตม็ 16 Int16
4 จํานวนเตม็ 32 Int32
5 ไมมีเครื่องหมาย 8 Uint8
6 ไมมีเครื่องหมาย 16 Uint16
7 ไมมีเครื่องหมาย 32 Uint32
9 สตริงที่มองเห็นได VisStr
33 คามาตรฐาน 2 ไบต N2
35 อนุกรมบิตของตัวแปรบูลีน 16 ตวั V2
54 ความแตกตางของเวลาแบบไมมีวันที่ TimD

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 3. รายการพารามเิตอร
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ไอดีของนิวรอน 11-00 134

ก
กระแสในการเบรคกระแสตรง 2-01 58

กระแสของมอเตอร 16, 47

กระแสตรงเพ่ือหมุนคาง/อุน 53

กระแสตรงคาง/กระแสตรงอุนมอเตอร 2-00 58

การเขาถึงเมนูสวนตวั [quick Menu] โดยไมใชรหัสผาน พารามิเตอร 0-66 42

การเตอืนคาปอนกลับต่ํา 4-56 73

การเตอืนคาอางอิงต่ํา 4-54 73

การเปลีย่นกลุมของคาขอมูลที่เปนตัวเลข 23

การเปลีย่นขอมูล 22
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การเปลีย่นคาขอมูล 23

การเปลีย่นคาตัวอกัษร 23

การเริ่มตน 24

การเริ่มตนดวยตัวเอง 24

การเรียกคนืกําลงั 68

การเลอืกการสงขอความ 8-40 111

การเลอืกพารามิเตอร 22

การแกไข Devicenet 10-32 133

การแปลงคาปอนกลบั 1 20-01 183

การแปลงคาปอนกลบั 2 20-04 184

การแปลงคาปอนกลบั 3 พารามิเตอร 20-07 185

การไหลที่จดุที่กําหนด 22-89 223

การกําหนดรูปแบบโหมดเพลิงไหม 24-01 241

การกําหนดรูปแบบการเขียน Pcd 9-15 116

การควบคมุเน็ต 10-15 131

การควบคมุแรงดันเกิน 2-17 61

การควบคมุการประมวลผล 9-28 122

การควบคมุขีดจํากดักระแส 14-3* 153

การควบคมุพัดลม 14-52 155

การคดัลอกขอมูลของ Lcp 0-50 40

การคํานวณจุดทํางาน 22-82 220

การจัดเก็บคาขอมูล 11-21 135

การจัดการสัญญาณเตอืนของโหมดเพลงิไหม 24-09 245

การจายไฟเขาเครื่อง 15-03 158

การชดเชยโหลดที่ความเร็วตํ่า 1-60 51

การชดเชยการไหล 22-80 219

การดําเนินการของ Pid 20-71 191

การดําเนินการของ Pid 21-01 197

การดําเนินการตามเวลาที่ตัง้ 23-0* 224

การตรวจจับกําลังต่ํา 22-21 208

การตรวจจับความเร็วต่ํา 22-22 208

การตรวจจับสายพานขาด 216

การตรวจสอบเบรค 2-15 60

การตรวจสอบกําลังเบรค 59

การตรวจสอบพัดลม 14-53 155

การตัง้คาตามภูมิภาค 0-03 27

การตัง้คาทั่วไป 1-0* 45

การตัง้คานาฬิกา 0-7* 42

การตัง้คาพารามิเตอร 12

การตัง้คามาตรฐาน 24, 275

การถายโอนดวนของการตั้งคาพารามิเตอรระหวางตวัแปลงความถีห่ลายตวั 11

การทบทวน Lonworks 11-18 135

การทบทวน Xif 11-17 134

การทํางานเมื่อแหลงจายไฟหลกัไมสมดลุ 14-12 150

การทํางานขณะมีโหลดเกนิที่อนิเวอรเตอร พารามิเตอร 14-61 157

การทํางานขณะหยุด 1-80 53

การทํางานของเบรคและแรงดันเกนิ 2-10 59

การทํางานของรีเลย 5-40 88

การทํางานที่อณุหภูมิสูงเกิน พารามิเตอร 14-60 156

การนับขอความของระบบรอง 8-82 114

การนับขอความที่บัส 8-80 114

การนับขอผิดพลาดของระบบรอง 8-83 114

การนับขอผิดพลาดที่บัส 8-81 114

การประมาณเสนโคงแบบเชิงเสนกําลงัสอง 22-81 219

การประหยัดตนทุน 23-84 239

การประหยัดพลังงาน 23-83 239

การปรับ Pid อัตโนมัต ิ20-79 192

การปรับ Pid อัตโนมัต ิ21-05 198

การปรับใชพลงังานใหเหมาะสม 14-4* 154

การปรับใหเหมาะสมกบัมอเตอรโดยอตัโนมัติ (ama) 48

การปรับการใชพลงังานใหเหมาะสมที่สุดกบั Vt โดยอัตโนมัติ 46

การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมทีสุ่ดกบัเครื่องอัดอากาศโดยอัตโนมัติ 45

การปองกันการลัดวงจร 217

การปองกันการลัดวงจร 22-75 217

การปองกันความรอนเกนิของมอเตอร 1-90 53

การปองกันมอเตอร 53

การระบายความรอน 54
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การระบุตัวเลอืก 15-6* 166

การลดพิกัดอัตโนมัต ิ14-6* 156

การสตารทมอเตอร 25-02 249

การสรางสนามแมเหลก็ของมอเตอรที่ความเร็วศนูย 1-50 50

การสรางสนามแมเหลก็ต่ําสุด 14-41 154

การสลบัปมดวยมือ 25-91 264

การสลบัปมนํา 25-50 258

กําลงั Hp 16-11 169

กําลงัของมอเตอร [hp] 15, 46

กําลงัของมอเตอร [hp] 1-21 15, 46

กําลงัของมอเตอร [kw] 1-20 15, 46

ข
ขนาดของขั้น 68

ขอความแสดงการบํารุงรักษาเชิงปองกัน 16-96 176

ขอความแสดงผล 2 0-38 39

ขอความแสดงผล 3 0-39 39

ขอความแสดงสถานะ 3

ขอความแสดงสถานะของ Stw ที่กําหนดรูปแบบได 8-13 109

ขอความแสดงสถานะสวนขยาย 2 16-95 176

ขอความแสดงสัญญาณเตือน 16-90 176

ขอความแสดงสัญญาณเตือน 2 16-91 176

ขอมูลชุดขับ 158

ขอมูลตอเน่ืองของชุดขอมูล 23-61 236

ขอมูลตามเวลาที่ตัง้ของชุดขอมูล 23-62 236

ขอมูลสําคัญของพารามิเตอร 15-99 166

ข้ัวของมอเตอร 50

ข้ัวตอ 19 อินพุทดจิิตลั 5-11 82

ข้ัวตอ 27 ตัวแปรเอาทพุทพัลส 5-60 93

ข้ัวตอ 27 อินพุทดจิิตลั 5-12 82

ข้ัวตอ 29 โหมด 5-02 76

ข้ัวตอ 29 ความถีต่่ํา 91

ข้ัวตอ 29 คาอางองิ/คาปอนกลบั 5-52 91

ข้ัวตอ 29 คาอางองิ/คาปอนกลบัสูง 5-53 91

ข้ัวตอ 29 ตัวแปรเอาทพุทพัลส 5-63 93

ข้ัวตอ 29 อินพุทดจิิตลั 5-13 82

ข้ัวตอ 32 อินพุทดจิิตลั 5-14 82

ข้ัวตอ 33 ความถีต่่ํา 5-55 91

ข้ัวตอ 33 ความถีสู่ง 5-56 92

ข้ัวตอ 33 คาอางองิ/คาปอนกลบัต่ํา 5-57 92

ข้ัวตอ 33 คาอางองิ/คาปอนกลบัสูง 5-58 92

ข้ัวตอ 33 อินพุทดจิิตลั 5-15 82

ข้ัวตอ 42 เอาทพุท 6-50 103

ข้ัวตอ 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุท 6-51 103

ข้ัวตอ 53 แรงดันต่ํา 6-10 98

ข้ัวตอ 53 แรงดันสูง 6-11 98

ข้ัวตอ 53 กระแสต่ํา 99

ข้ัวตอ 53 กระแสสูง 99

ข้ัวตอ 54 กระแสต่ํา 100

ข้ัวตอ 54 กระแสสูง 100

ข้ัวตอ 54 การตั้งคาสวิตช 16-63 173

ข้ัวตอ X30/3 อนิพุทดิจิตลั 5-17 82

ข้ัวตอ X30/4 อนิพุทดิจิตลั, 5-18 83

ข้ัวตอ X30/6 ตวัแปรเอาทพุทพัลส 5-66 94

ข้ัวตอ X30/7 เอาทพุทดิจิตลั (mcb 101) 5-33 87

ข้ัวตอ X30/8 คาหมดเวลาเอาทพุทที่ตัง้ไวลวงหนา 6-64 106

ข้ัวตอ X30/8 บัสควบคุมเอาทพุท 6-63 106

ข้ัวตอ X42/1 แรงดนัต่ํา 26-10 268

ข้ัวตอ X42/1 แรงดนัต่ําเกินไป 26-17 268

ข้ัวตอ X42/1 แรงดนัสูง 26-11 268

ข้ัวตอ X42/1 โหมด 26-00 267

ข้ัวตอ X42/1 คาคงที่เวลาของตัวกรอง 26-16 268

ข้ัวตอ X42/1 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 26-14 268

ข้ัวตอ X42/1 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 26-15 268

ข้ัวตอ X42/11 เอาทพุท 26-60 272

ข้ัวตอ X42/11 คาหมดเวลาของเอาทพุทที่ตัง้ไวลวงหนา 26-64 274
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ข้ัวตอ X42/11 บัสควบคุมเอาทพุท 26-63 273

ข้ัวตอ X42/11 สเกลเอาทพุทต่ําสุด 26-61 273

ข้ัวตอ X42/11 สเกลเอาทพุทสูงสุด 26-62 273

ข้ัวตอ X42/3 แรงดันต่ํา 26-20 268

ข้ัวตอ X42/3 แรงดันต่ําเกินไป 26-27 269

ข้ัวตอ X42/3 แรงดันสูง 26-21 268

ข้ัวตอ X42/3 โหมด 26-01 267

ข้ัวตอ X42/3 คาคงท่ีเวลาของตัวกรอง 26-26 269

ข้ัวตอ X42/3 คาอางองิ/คาปอนกลบัต่ํา 26-24 269

ข้ัวตอ X42/3 คาอางองิ/คาปอนกลบัสูง 26-25 269

ข้ัวตอ X42/5 แรงดันต่ํา 26-30 269

ข้ัวตอ X42/5 แรงดันต่ําเกินไป 26-37 270

ข้ัวตอ X42/5 แรงดันสูง 26-31 269

ข้ัวตอ X42/5 โหมด 26-02 267

ข้ัวตอ X42/5 คาคงท่ีเวลาของตัวกรอง 26-36 270

ข้ัวตอ X42/5 คาอางองิ/คาปอนกลบัต่ํา 26-34 269

ข้ัวตอ X42/5 คาอางองิ/คาปอนกลบัสูง 26-35 270

ข้ัวตอ X42/7 เอาทพุท 26-40 270

ข้ัวตอ X42/7 คาหมดเวลาของเอาทพุทที่ตัง้ไวลวงหนา 26-44 271

ข้ัวตอ X42/7 บัสควบคมุเอาทพุท 26-43 271

ข้ัวตอ X42/7 สเกลเอาทพุทต่ําสุด 26-41 271

ข้ัวตอ X42/7 สเกลเอาทพุทสูงสุด 26-42 271

ข้ัวตอ X42/9 เอาทพุท 26-50 271

ข้ัวตอ X42/9 คาหมดเวลาของเอาทพุทที่ตัง้ไวลวงหนา 26-54 272

ข้ัวตอ X42/9 บัสควบคมุเอาทพุท 26-53 272

ข้ัวตอ X42/9 สเกลเอาทพุทต่ําสุด 26-51 272

ข้ัวตอ X42/9 สเกลเอาทพุทสูงสุด 26-52 272

ขีดจํากัดกระแส 4-18 71

ขีดจํากัดกําลังเบรค (kw) 2-12 59

ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [hz] 4-12 17, 70

ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร 4-11 17, 70

ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร 4-13 17, 70

ขีดจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [hz] 4-14 18, 71

ขีดจํากัดต่ําสุด 69

ขีดจํากัดสูงสุด 69

ค
ความเร็ว Jog 16, 63

ความเร็ว Jog [rpm] 3-19 65

ความเร็วการดีสเตจ 25-47 257

ความเร็วการสเตจ 25-44 256

ความเร็วของมอเตอรที่ระบุ 1-25 16, 47

ความเร็วต่ําสุดสําหรับฟงกชนัขณะหยุด [hz] 1-82 53

ความเร็วที่ไมมีการไหล [hz] 22-84 221

ความเร็วที่ไมมีการไหล [rpm] 22-83 221

ความเร็วที่จุดที่กําหนด [hz] 22-86 222

ความเร็วที่จุดที่กําหนด [rpm] 22-85 221

ความเร็วทีส่ตารทโดยการควบคุม Pid [rpm] 20-82 193

ความเร็วบัส Jog 2 115

ความเร็วปลุกการทํางาน [rpm] 22-42 215

ความดนัที่ความเร็วเมื่อไมมีการไหล 22-87 222

ความดนัทีค่วามเร็วที่พิกดั 22-88 222

ความตานทานสเตเตอร Rs 1-30 49

ความตานทานสูญเสียของแกนเหลก็ (rfe) 49

ความถี ่Aeo ต่ําสุด 14-42 154

ความถีเ่อาทพุทสูงสุด 4-19 72

ความถีข่องมอเตอร 169

ความถีข่องมอเตอร 1-23 16, 47

ความถีต่่ําสุดสําหรับการทํางานขณะหยุด 1-81 53

ความถีส่วิตชิ่ง 14-01 148

ความถีสู่งสุดเอาทพุทพัลส #27 5-62 93

ความถีสู่งสุดเอาทพุทพัลส #29 5-65 94

ความถีสู่งสุดเอาทพุทพัลส #x30/6 5-68 94

ความละเอียดของบันทึกการใชพลงังาน 23-50 232

คาเริ่มตนดสีเตจ 25-43 256

คาเริ่มตนสเตจ 25-42 255
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คาเวลาการหมดเวลาเมื่อแรงดนัต่ําเกนิไป 6-00 97

คาเวลาของเวลาที่จะสิ้นสุดการควบคมุ 8-03 107

คาการสเกลอนิพุทอนาลอ็ก 269

คาขอมูลจัดเก็บ 10-31 132

คาคงที่เวลาตวักรองพัลส #29 5-54 91

คาคงที่เวลาตวักรองพัลส #33 5-59 92

คาชุดขอมูลต่ําสุด 23-65 237

คาต่ําสุดของคาที่อานที่กําหนดเอง พารามิเตอร 0-31 38

คาปอนกลบับัส 3 8-96 115

คาหลกัที่แทจริง [%] 16-05 168

คาอางอิงเน็ต 10-14 131

คาอางอิงตัง้ลวงหนา 62

คาอางอิงต่ําสุดของโหมดเพลงิไหม 24-03 243

คาอางอิงท่ีเครื่อง 28

คาอางอิงท่ีตั้งลวงหนาของโหมดเพลิงไหม 24-05 244

คาอางอิงปลุกการทํางาน/คาความตางของคาปอนกลบั 215

คาอางอิงภายนอก 171

คาอางอิงสูงสุด 3-03 62

คาอางอิงสูงสุดของโหมดเพลงิไหม 24-04 243

คําเตอืน 16-92 176

คําเตอืน 2 176

คําเตอืน 2 16-93 176

คําเตอืน Lon 11-15 134

คําเตอืน Profibus 122

คุณลักษณะแรงบิด 1-03 45

คุณสมบัติการบายพาสกึ่งอตัโนมัต ิ4-64 75

จ
จอแสดงผลแบบกราฟก 3

จดัเกบ็ทุกครั้ง 10-33 133

จํานวนครั้งทีส่ตารท 15-08 159

จํานวนปม 25-06 250

จดุควบคมุ 8-01 107

ช
ชวงการบันทึก 15-11 161

ช่ัวโมงที่ทํางาน 15-01 158

ชุดคําสั่งใชงาน 0-10 28

ชุดคําสั่งการทํางาน 18

ชุดคําสั่งน้ีเชื่อมโยงไปยัง 29

ชุดคําสั่งพารามิเตอรที่มีประสิทธิภาพสําหรับการประยุกตใชงาน Hvac 13

ชุดภาษา 1 14, 26

ชุดภาษา 2 14, 26

ชุดภาษา 3 15, 26

ชุดภาษา 4 14, 26

ด
ดัชนีอารเรย 10-30 132

ต
ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร 1-28 47

ต้ังวันที่และเวลา 0-70 42

ตัวเลอืกพารามิเตอร 275

ตัวกรอง Cos 1 10-20 132

ตัวกรอง Cos 2 10-21 132

ตัวกรอง Cos 3 10-22 132

ตัวกรอง Cos 4 10-23 132

ตัวกรองเอาทพุท 14-55 155

ตัวควบคุมเวลาอนิเทอรลอ็กภายนอก 22-00 206

ตัวควบคุมขีดจํากัดกระแส 14-30 154

ตัวควบคุมคาสเคด 25-00 248

ตัวควบคุมบัสดจิิตลัและรีเลย 5-90 94

ตัวตั้งเวลาหนวงการบายพาส 24-11 247

ตัวตานทานเบรค (โอหม) 2-11 59
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ตวันับ Kwh 15-02 158

ตวันับการหยุดอยางแมนยํา 174

ตวันับรีเซ็ตช่ัวโมงทํางาน 15-07 159

ตวัประกอบกําลงัของมอเตอร 14-43 154

ตวัอยางการเปลี่ยนขอมูลพารามิเตอร 12

ตามเข็มนาฬิกา 70

ตดิตัง้อุปกรณเสริม 15-60 166

ท
ทริกเกอรการวินิจฉัย 8-07 109

ทิศทางการหมุนของมอเตอร 4-10 70

ทีละข้ัน 23

บ
บรรทัดแสดงผล 1.2 ขนาดเล็ก 0-21 35

บรรทัดแสดงผล 1.3 ขนาดเล็ก 0-22 35

บรรทัดแสดงผล 2 ขนาดใหญ 0-23 35

บรรทัดแสดงผล 3 ขนาดใหญ 0-24 35

บันทึกการเกดิฟอลต: รหัสขอผิดพลาด 15-30 163

บันทึกการใชพลังงาน23-53 233

บันทึกการบํารุงรักษา: วันที่และเวลา 18-03 179

บันทึกประวัต:ิ เวลา 15-22 163

บันทึกประวัต:ิ เหตุการณ 15-20 162

บันทึกประวัต:ิ คา 15-21 163

บันทึกพลังงาน 23-5* 231

บันทึกฟอลต: เวลา 15-32 164

บันทึกฟอลต: คา 15-31 163

บายพาสความเร็วถึง [hz] 4-63 75

บายพาสความเร็วถึง Rpm 4-62 74

ป
ประเภท Fc 15-40 164

ประเภทวงรอบปด 20-70 191

ประเภทวงรอบปด 21-00 196

ปองกัน Antiwindup 20-91 194

ปมนํา 25-82 262

ปมนําคงที่ 25-05 249

ปุม Reset บน Lcp 0-43 40

พ
พารามิเตอร F ของ Devicenet 10-39 133

พารามิเตอรการเตอืน 10-13 131

พารามิเตอรท่ีแกไข 15-93 166

พารามิเตอรท่ีกําหนด 15-92 166

พารามิเตอรวันทํางาน 0-81 44

ฟ
ฟงกชันเฟสมอเตอรหายไป 4-58 74

ฟงกชันโหมดเพลิงไหม 24-00 241

ฟงกชันการไมไหล 22-23 209

ฟงกชันการดสีเตจ 25-29 254

ฟงกชันการบายพาสชุดขับ 24-10 246

ฟงกชันคาปอนกลับ 20-20 186

ฟงกชันปมแหง 22-26 209

ฟงกชันพิเศษ 148

ฟงกชันสายพานชํารุด 22-60 216

ฟงกชันสิ้นสุดเสนโคง 216

ฟงกชันสิ้นสุดการหมดเวลา 8-05 108

ฟงกชันหมดเวลาเมื่อแรงดนัตํ่าเกนิไป 6-01 97

ฟงกชันหมดเวลาเมื่อแรงดนัตํ่าในโหมดไฟ 6-02 98

ฟงกชันหมดเวลาควบคมุ 8-04 108

ฟลดบัส Devicenet และ Can 127
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ภ
ภาระความรอน 170

ภาษา 14, 26

ร
รหัสบริการ 14-29 153

รหัสผานของเมนูสวนตวั 42

ระดับ Vt 14-40 154

ระดับการลดพิกดั พารามิเตอร 14-62 157

ระดับคาปอนกลบัต่ําสุด 20-73 192

ระดับคาปอนกลบัต่ําสุด 21-03 197

ระดับคาปอนกลบัสูงสุด 20-74 192

ระดับคาปอนกลบัสูงสุด 21-04 197

รีเซ็ตตวันับ Kwh 15-06 158

รีเซ็ตตวันับรีเลย 25-86 263

รีเซ็ตบันทึกการใชพลังงาน 23-54 234

รีเซ็ตหมดเวลาการควบคุม 8-06 108

รีเลยความรอนแบบอเิล็กทรอนิกส 56

รีแอกแตนซของแหลงจายไฟหลัก 48

รีแอกแตนซรั่วไหลของสเตเตอร 48

รีแอกแตนซหลัก (xh) 49

รีแอคแตนซหลกั 1-35 49

รูปแบบสวิตชิ่ง 14-00 148

ล
ล่ืนไหล 7

ว
วงจรตัวกรอง Rfi ที่สายหลัก 155

วันทํางานเพิ่มเติม 0-82 44

วันหยุดทํางานเพิ่มเติม 0-83 44

วิธีใชงาน Lcp แบบกราฟก (glcp) 3

ส
สตริงรหัสชนิดจริง 15-45 165

สตริงรหัสชนิดที่สั่งซื้อ 15-44 164

สตารทแบบหาความถีเ่ริ่มตน 52

สตารทตามชวงเวลา 23-51 233

สถานการณทํางานเมื่อเปดเครื่อง (ดวยมือ) 27

สถานะคาสเคด 25-80 261

สถานะปม 25-81 262

สถานะรีเลย 25-83 263

สวนกําลงั 15-41 164

สวนขยาย 1 เอาทพุท [%] 21-19 201

สวนขยาย 1 แหลงคาปอนกลับ 21-14 200

สวนขยาย 3 ขีดจํากดัของอตัราขยายที่เปล่ียนแปลง 21-64 205

สวนขยาย ขอความแสดงสถานะ 176

สารทําความเย็น 20-30 190

สารทําความเยน็ท่ีกําหนดโดยผูใช A1 20-31 190

สารทําความเยน็ท่ีกําหนดโดยผูใช A2 20-32 190

สารทําความเยน็ท่ีกําหนดโดยผูใช A3 20-33 190

สุมเกบ็ขอมูลกอนการทริก 15-14 162

ห
หนวงเวลา Interchar สูงสุด 8-37 111

หนวงเวลาเปลีย่นความเร็ว 69

หนวงเวลาการไมไหล 22-24 209

หนวงเวลาการดสีเตจ Sbw 25-24 252

หนวงเวลาการสเตจ Sbw 25-23 252

หนวงเวลาความเรว็ขาข้ึน 25-41 255

หนวงเวลาสตารท 52
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หนวงเวลาสายพานชํารุด 22-62 217

หนวงเวลาสิ้นสุดของเสนโคง 216

หนวงตดัการทํางานที่ขีดจํากัดแรงบิด 14-25 153

หนวงตดัการทํางานที่ฟอลตของอินเวอรเตอร 14-26 153

หนวยแหลงคาปอนกลบั 1 20-02 183

หนวยแหลงคาปอนกลบั 2 20-05 185

หนวยแหลงคาปอนกลบั 3 20-08 185

หนวยของโหมดเพลงิไหม 24-02 242

หนวยความเร็วของมอเตอร 27

หนวยคาอางอิง/คาปอนกลบั 20-12 185

หมายเลขไอดีของ Lcp 165

หมายเลขไอดีของ Lcp 15-48 165

หมายเลขไอดีซอฟตแวรของการดกําลัง 15-50 165

หมายเลขไอดีสําหรับซอฟตแวรของการดควบคมุ 15-49 165

หมายเลขการสั่งซื้อการดกําลงั 15-47 165

หมายเลขการสั่งซื้อชุดขับเคลื่อน 15-46 165

หมายเลขการสั่งซื้ออปุกรณเสริม 15-62 166

หมายเลขซีเรียลการดกําลัง 15-53 165

หมายเลขซีเรียลของอุปกรณเสริม15-63 166

หมายเลขซีเรียลชุดขับเคลื่อน 15-51 165

อ
ออฟเซ็ตเขตเวลา 0-73 43

อตัราบอด 8-32 110

อตัราบอดพอรต Fc 110

อานขอมูลที่กําหนดรูปแบบ 10-12 129

อนิเตอรลอ็กปม 25-90 264

อนิพุทดิจิตัล 16-60 172

อนิพุทพัลส 29, 16-67 173

อนิพุทพัลส 33, 16-68 173

อนิพุทอนาลอ็ก X42/1 18-30 180

อนิพุทอนาลอ็ก X42/3 18-31 180

อนิพุทอนาลอ็ก X42/5 18-32 180

อณุหภูมิแผนระบายความรอน 171

อณุหภูมิสูงเกนิ 15-04 158

อปุกรณเสริม I/o อนาลอ็ก Mcb 109 26-** 264
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