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1 Introduccidon

Convertidor de frecuencia VLT
HVAC

€0 @

Esta guia puede utilizarse para
todos los Convertidor de frecuencia
VLT HVAC convertidores de
frecuencia que incorporen la
version de software 3.5.x.

El nUmero de la versién de software
se puede leer en el
15-43 Version de software.

MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss.
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1.1.1 Derechos de autor, limitacién de
responsabilidad y derechos de revision

Este documento contiene informacion propiedad de
Danfoss. Al aceptar y utilizar este manual, el usuario se
compromete a utilizar la informacién incluida tnica y exclusi-
vamente para utilizar equipos de Danfoss o de otros
fabricantes, siempre y cuando estos ultimos se utilicen para
la comunicaciéon con equipos de Danfoss a través de un
enlace de comunicacion en serie. Esta publicacion esta
protegida por las leyes de derechos de autor de Dinamarca y
de la mayoria de los demas paises.

Danfoss no garantiza que un programa de software disefiado
segun las pautas de este manual funcione correctamente en
todos los entornos fisicos, de software o de hardware.

Aunque Danfoss ha probado y revisado la documentacién
que se incluye en este manual, Danfoss no ofrece garantias
ni representacion alguna, ni expresa ni implicitamente, con
respecto a esta documentacion, incluida su calidad,
rendimiento o idoneidad para un uso determinado.

En ningun caso Danfoss se hara responsable de los dafios y
perjuicios directos, indirectos, especiales, incidentales o
consecuentes derivados del uso o de la incapacidad de
utilizar la informacion incluida en este manual, incluso en
caso de que se advierta de la posibilidad de tales dafios. En
particular, Danfoss no se responsabiliza de ningun coste,
incluidos, sin limitacidn alguna, aquellos en los que se haya
incurrido como resultado de pérdidas de beneficios, dafos o
pérdidas de equipos, pérdida de programas informaticos,
pérdida de datos, los costes para sustituirlos o cualquier
reclamacién de terceros.

Danfoss se reserva el derecho de revisar esta publicacién en
cualquier momento y de realizar cambios en su contenido
sin previo aviso y sin ninguna obligacién de informar
previamente a los usuarios de tales revisiones o cambios.

1.1.2 Homologaciones

€.e ¢

1.1.3 Simbolos

Simbolos utilizados en esta Guia de Diseino.

iNOTA!

Indica algo que debe tener en cuenta el usuario.

APRECAUCION

Indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se
evita, puede producir lesiones leves o0 moderadas o dafios al
equipo.

AADVERTENCIA

Indica situaciones potencialmente peligrosas que, si no se
evitan, pueden producir lesiones graves e incluso la muerte.

* Indica ajustes predeterminados. H

4 MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss.
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1.1.4 Abreviaturas

Corriente alterna CA
Calibre de cables estadounidense AWG
Amperio / AMP A
Adaptacion automdtica del motor AMA
Limite de intensidad lLim
Grados Celsius °C
Corriente continua CcC
Depende del convertidor de frecuencia D-TYPE
Compatibilidad electromagnética EMC
Relé termoelectrénico ETR
Convertidor de frecuencia FC
Gramo ar.
Hercio Hz
Caballos de vapor cv
Kilohercio kHz
Panel de control local LCP
Metro m
Milihenrio (inductancia) mH
Miliamperio mA
Milisegqundo ms
Minuto min
Herramienta de control de movimientos MCT
Nanofaradio nF
Newton metro Nm
Intensidad nominal del motor IM,N
Frecuencia nominal del motor fM,N
Potencia nominal del motor PM,N
Tension nominal del motor UM,N
Pardmetro par.
Tension protectora extrabaja PELV
Placa de circuito impreso PCB
Intensidad nominal de salida del inversor Iinv
Revoluciones por minuto rpm
Terminales regenerativos Regen
Segundo s
Velocidad motor sincrono ns
Limite de par Tum
Voltios Vv
Intensidad maxima de salida IviT MAX
Intensidad de salida nominal suministrada |lvtn
por el convertidor de frecuencia

MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss.
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1.1.5 Documentacién disponible para el
Convertidor de frecuencia VLT HVAC

- El manual de funcionamiento MG.11.Ax.yy
proporciona toda la informacion necesaria para la
puesta en marcha del convertidor de frecuencia.

- Manual de funcionamiento de alta potencia
Convertidor de frecuencia VLT HVAC, MG.11.Fx.yy

- La Guia de Disefio MG.11.Bx.yy incluye toda la
informacién técnica acerca del convertidor de
frecuencia y el disefio y las aplicaciones del cliente.

- La Guia de programacién MG.11.Cx.yy proporciona
informacidn acerca de como programar el equipo e
incluye descripciones completas de los pardmetros.

- Instruccién de montaje, opcién E / S analégica MCB
109, MI.38.Bx.yy

- Nota sobre la aplicacidn, Guia de reduccién de
potencia por temperatura,
MN.11.Ax.yy

- El software de programacion MCT 10, MG.10.Ax.yy
permite al usuario configurar el convertidor de
frecuencia desde un ordenador con sistema
operativo Windows™.

- Software VLT® Energy Box Danfoss en
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions,
seleccione PC Software Download (Descarga de
software para PC).

- Aplicaciones del convertidor de frecuencia
Convertidor de frecuencia VLT HVAC, MG.11.Tx.yy

- Manual de funcionamiento Convertidor de
frecuencia VLT HVAC de Profibus,
MG.33.Cx.yy

- Manual de funcionamiento Convertidor de
frecuencia VLT HVAC de Device Net, MG.33.Dx.yy

- Manual de funcionamiento Convertidor de
frecuencia VLT HVAC de BACnet,
MG.11.Dx.yy

- Manual de funcionamiento Convertidor de
frecuencia VLT HVAC de LonWorks, MG.11.Ex.yy

- Manual de funcionamiento Convertidor de
frecuencia VLT HVAC de Metasys,
MG.11.Gx.yy

- Manual de funcionamiento Convertidor de
frecuencia VLT HVAC de FLN,
MG.11.Zx.yy

- Guia de Disefio de los filtros de salida, MG.90.Nx.yy

- Guia de Disefio de la resistencia de freno, MG.
90.0x.yy

x = NUumero de revision

yy = Cédigo de idioma

La documentacién técnica impresa de Danfoss esta
disponible en su oficina de ventas local de Danfoss o en
Internet en:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documen-
tations/Technical+Documentation.htm

1.1.6 Definiciones

Convertidor de frecuencia:
IvLT.MAX
Intensidad de salida maxima.

Ivitn
Intensidad de salida nominal suministrada por el convertidor
de frecuencia.

UvLT, MAX
Tension de salida maxima.

Entrada:

Comando de control

Inicie y detenga el funcionamiento del motor conectado
mediante el LCP y las entradas digitales.

Las funciones se dividen en dos grupos.

Las funciones del grupo 1 tienen mayor prioridad que las
funciones del grupo 2.

Grupo 1 Reinicio, Paro por inercia, Reinicio y paro por
inercia, Parada rapida, Freno CC, Parada y tecla
[Off].

Grupo 2 Arranque, Arranque de pulsos, Cambio de sentido,
Iniciar cambio de sentido, Velocidad fija y Mantener
salida

Motor:

Motor en funcionamiento
Par generado en la salida de eje motor y velocidad de cero
rpm a la velocidad méx. del motor.

fVELOCIDAD FIJA
La frecuencia del motor cuando se activa la funcién de
velocidad fija (mediante terminales digitales).

fm
Frecuencia del motor

fmax
Frecuencia maxima del motor.

fMIN

Frecuencia minima del motor.

fM,N

Frecuencia nominal del motor (datos de la placa de caracte-
risticas).

Im

Intensidad del motor (real).

IM,N

Intensidad nominal del motor (datos de la placa de caracte-
risticas).

6 MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss.
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nmN
Velocidad nominal del motor (datos de la placa de caracte-
risticas).

Ns
Velocidad motor sincrono

no— 2X par.1 —23xX60s
s par..1 —39
PM,N

Potencia nominal del motor (datos de la placa de caracte-
risticas en kW o CV).

TmN
Par nominal (motor).

Um
Tensién instantanea del motor.

UMN
Tension nominal del motor (datos de la placa de caracte-
risticas).

Par de arranque

Par max.

o/min.

175ZA078.10

nvLt
El rendimiento del convertidor de frecuencia se define como

la relacion entre la potencia de salida y la potencia de
entrada.

Comando de desactivaciéon de arranque
Comando de parada que pertenece al grupo 1 de los
comandos de control (consulte este grupo).

Comando de parada
Consulte los comandos de control.

Referencias:

Referencia analégica

Una sefal transmitida a las entradas analdgicas 53 ¢ 54
puede ser tension o intensidad.

Referencia binaria
Una sefal transmitida al puerto de comunicacién serie.

Referencia interna
Referencia interna definida que puede ajustarse a un valor
comprendido entre el -100 % y el +100 % del intervalo de

referencia. Pueden seleccionarse ocho referencias internas 1
mediante los terminales digitales.

Referencia de pulsos
Senal de frecuencia de impulsos transmitida a las entradas
digitales (terminal 29 6 33).

Refmax

Determina la relacion entre la entrada de referencia a un
100 % de plena escala (normalmente, 10 V'y 20 mA) y la
referencia resultante. El valor de referencia maximo ajustado
en el 3-03 Maximum Reference.

RefMIN

Determina la relacion entre la entrada de referencia a un
valor del 0 % (normalmente, 0V, 0 mA 'y 4 mA) y la referencia
resultante. El valor de referencia minimo ajustado en el
3-02 Minimum Reference.

Varios:

Entradas analégicas

Las entradas analdgicas se utilizan para controlar varias
funciones del convertidor de frecuencia.

Hay dos tipos de entradas analdgicas:

Entrada de intensidad, 0-20 mA y 4-20 mA

Entrada de tension, 0-10 V CC ()

Entrada de tensién, de -10 a +10 V CC ().

Salidas analdgicas
Las salidas analégicas pueden proporcionar una sefal de

0-20 mA, 4-20 mA.

Adaptacion automatica del motor, AMA
AMA determina los parametros eléctricos del motor
conectado cuando estd parado.

Resistencia de freno

La resistencia de freno es un mddulo capaz de absorber la
potencia de frenado generada durante el frenado regene-
rativo. Esta potencia de frenado regenerativo aumenta la
tensién del circuito intermedio y un interruptor de freno
garantiza que la potencia se transmita a la resistencia de
freno.

Caracteristicas de par constante (CT)

Caracteristicas de par constante utilizadas para todas las
aplicaciones, como cintas transportadoras, bombas de
desplazamiento y gruas.

Entradas digitales
Las entradas digitales pueden utilizarse para controlar

distintas funciones del convertidor de frecuencia.

Salidas digitales
El convertidor de frecuencia dispone de dos salidas de

estado sélido que pueden proporcionar una senal de 24 V CC
(max. 40 mA).

Dsp
Procesador digital de sefal.

ETR

Relé termoelectrénico es un célculo de carga térmica basado
en el tiempo y en la carga actuales. Su finalidad es calcular la
temperatura del motor.

MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss. 7
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Hiperface® SFAVM

Hiperface® es una marca registrada de Stegmann.
Inicializacién

Si se lleva a cabo una inicializacion (14-22 Operation Mode), el
convertidor de frecuencia vuelve a los ajustes predeter-
minados.

Ciclo de trabajo intermitente

Una clasificacion de trabajo intermitente se refiere a una
secuencia de ciclos de trabajo. Cada ciclo estd formado por
un periodo en carga y un periodo sin carga. La operacion
puede ser de trabajo periédico o de trabajo no periddico.

LCP

El Panel de control local es una completa interfaz para el
control y la programacién del convertidor de frecuencia. El
panel de control es desmontable y puede instalarse a un
maximo de 3 metros de distancia del convertidor de
frecuencia, por ejemplo, en un panel frontal mediante el kit
de instalacién opcional.

Isb
Bit menos significativo.

msb
Bit mas significativo.

MCM
Siglas en inglés de Mille Circular Mil, unidad norteamericana
de seccién de cables. 1 MCM = 0,5067 mm?.

Pardmetros en linea / fuera de linea

Los cambios realizados en los pardmetros en linea se activan
inmediatamente después de cambiar el valor de dato. Los
cambios realizados en los parametros fuera de linea no se
activan hasta que se pulsa [OK] (Aceptar) en el LCP.

PID de proceso
El control PID mantiene la velocidad, presion, temperatura,

etc,, que desee ajustando la frecuencia de salida para
adaptarla a la carga variable.

PCD
Datos de control de proceso

Ciclo de potencia
Desactive la red hasta que el display (LCP) quede oscuro; a

continuacion, active de nuevo la potencia.

Entrada de pulsos / Codificador incremental

Un transmisor externo de impulsos digitales utilizado para
proporcionar informacion sobre la velocidad del motor. El
codificador se utiliza para aplicaciones donde se necesita

una gran precisién en el control de velocidad.

RCD
Dispositivo de corriente residual.

Configuracién
Puede guardar los ajustes de parametros en cuatro configu-

raciones distintas. Puede cambiar entre estas cuatro
configuraciones de pardmetros y editar una mientras otra
esta activa.

Patrén de conmutacion denominado Modulacién asincrona
de vectores orientada al flujo del estator (74-00 Switching
Pattern).

Compensacién de deslizamiento

El convertidor de frecuencia compensa el deslizamiento del
motor afnadiendo un suplemento a la frecuencia que sigue a
la carga medida del motor, manteniendo la velocidad del
mismo casi constante.

Smart Logic Control (SLC)

El SLC es una secuencia de acciones definidas por el usuario
ejecutadas cuando los eventos asociados definidos por el
usuario son evaluados como verdaderos por el controlador
Smart Logic. (Grupo de parametros 13-** Smart Logic Control
(SLO).

STW
Cédigo de estado

Bus estandar de FC
Incluye el bus RS-485 con protocolo FC o protocolo MC.
Véase el 8-30 Protocol.

Termistor:

Resistencia que depende de la temperatura y que se coloca
en el punto donde ha de controlarse la temperatura
(convertidor de frecuencia o motor).

Desconexién

Estado al que se pasa en situaciones de fallo; por ejemplo, si
el convertidor de frecuencia se sobrecalienta, o cuando esta
protegiendo al motor, al proceso o al mecanismo. Se impide
el rearranque hasta que desaparece la causa del fallo y se
anula el estado de desconexién mediante la activacion del
reinicio o, en algunos casos, mediante la programacion de
un reinicio automatico. No debe utilizarse la desconexiéon
para la seguridad personal.

Blogueado por alarma

Estado al que se pasa en situaciones de fallo cuando el
convertidor de frecuencia estd protegiéndose a si mismo y
requiere una intervencion fisica; por ejemplo, si el
convertidor de frecuencia se cortocircuita en la salida. Un
bloqueo por alarma solo puede cancelarse cortando la
alimentacién, eliminando la causa del fallo y volviendo a
conectar el convertidor de frecuencia. Se impide el
rearranque hasta que se cancela el estado de desconexién
mediante la activacion del reinicio o, en algunos casos,
mediante la programacion del reinicio automatico. No debe
utilizarse la desconexién para la seguridad personal.

Caracteristicas de VT
Caracteristicas de par variable utilizadas en bombas y
ventiladores.

VWCplus
Comparado con el control de relacién tensién / frecuencia

estandar, el control vectorial de la tensién (VVCP!US) mejora la
dindmica y la estabilidad, tanto cuando se cambia la

8 MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss.
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referencia de velocidad como en relacién con el par de
carga.

60° AVM
Patrén de conmutaciéon denominado Modulacién vectorial
asincrona de 60° (74-00 Switching Pattern).

Factor de potencia
El factor de potencia es la relacion entre |1 e Irwvs.

J?xe/] cosp

Factor de potencia = —————
V3xUxl/ RMS

El factor de potencia para el control trifasico es:

h
=7 puesto que cospl = 1
RMS RMS
El factor de potencia indica hasta qué punto el convertidor
de frecuencia impone una carga a la alimentacién de red.
Cuanto menor es el factor de potencia, mayor es Irus para el

mismo rendimiento en kW.

lays = 12 + 12 v 1%+ L+ 12

Ademas, un factor de potencia elevado indica que las
distintas corrientes armonicas son bajas.

Las bobinas de CC integradas en los convertidores de
frecuencia producen un alto factor de potencia que minimiza
la carga impuesta a la alimentacién de red.

AADVERTENCIA

La tension del convertidor de frecuencia es peligrosa cuando
el equipo esté conectado a la red. La instalacién incorrecta
del motor, del convertidor de frecuencia o bus de campo
podria producir dafios al equipo, lesiones fisicas graves e
incluso la muerte. Por lo tanto, es necesario respetar las
instrucciones de este manual, asi como las normas y
reglamentos de seguridad locales y nacionales.

_ 11 x cosopl
B /

Medidas de seguridad

1. La alimentacion de red al convertidor de frecuencia
debe desconectarse siempre que se vayan a
realizar actividades de reparacién. Antes de retirar
las conexiones del motor y de la red eléctrica,
compruebe que se haya desconectado la alimen-
tacion de red y que haya transcurrido el tiempo
necesario.

2. El boton [OFF] del panel de control del convertidor
de frecuencia no desconecta la alimentacion de
red, por lo que no debe utilizarse como un
interruptor de seguridad.

3. El equipo debe estar debidamente conectado a
tierra, el usuario debe estar protegido de la tension
de alimentacion y el motor debe estar protegido de
sobrecargas conforme a la normativa nacional y
local aplicable.

4. La corriente de fuga a tierra supera los 3,5 mA.

La proteccion contra la sobrecarga del motor no 1
esta incluida en los ajustes de fabrica. Si se desea

utilizar esta funcion, ajuste el 7-90 Motor Thermal
Protection al valor de dato ETRDesconexion 1 [4] o

al valor de dato ETR Advertencia 1 [3].

No retire los enchufes del motor ni de la alimen-
tacién de red mientras el convertidor de frecuencia
esté conectado a la red eléctrica. Antes de retirar
las conexiones del motor y de la red eléctrica,
compruebe que se haya desconectado la alimen-
tacion de red y que haya transcurrido el tiempo
necesario.

Tenga en cuenta que el convertidor de frecuencia
tiene otras fuentes de tension ademas de las
entradas L1, L2 y L3 cuando la carga esté
compartida (enlace del circuito intermedio CC) o
hay instalado suministro externo de 24 V CC. Antes
de efectuar las actividades de reparacién,
compruebe que se hayan desconectado todas las
fuentes de tensién y que haya transcurrido un
periodo de tiempo suficiente.

Advertencia contra arranques accidentales

1.

Mientras el convertidor de frecuencia esté
conectado a la red, el motor podrd pararse
mediante comandos digitales, comandos de bus,
referencias o parada local. Si la seguridad de las
personas (por ejemplo, riesgo de lesiones
personales provocadas por contacto con las piezas
moéviles de la maquina tras un arranque accidental)
requiere que no se produzca bajo ninglin concepto
un arranque accidental, estas funciones de parada
no son suficientes. En tales casos, debe
desconectarse la alimentacion de red o debe
activarse la funcién de Parada de seguridad.

El motor puede arrancar mientras se ajustan los
parametros. Si esto significa que la seguridad
personal puede verse comprometida (por ejemplo,
lesiones personales provocadas por contacto con
piezas moviles de la maquina), debe evitarse el
arranque del motor, por ejemplo mediante el uso
de la funcién Parada de seguridad o garantizando la
desactivacién de la conexién del motor.

Un motor parado con la alimentacién de red
conectada podria arrancar si se produjese un fallo
en los componentes electrénicos del convertidor
de frecuencia, mediante una sobrecarga temporal
o si se solucionase un fallo en la red eléctrica o en
la conexién del motor. Si debe evitarse un arranque
accidental por motivos de seguridad personal (por
ejemplo, riesgo de accidente provocado por un
contacto con las piezas moviles de la maquina), las
funciones de parada normal del convertidor de
frecuencia no son suficientes. En tales casos, debe
desconectarse la alimentacién de red o debe
activarse la funcion de Parada de seguridad.

MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss. 9
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4. Las sefales de control del convertidor de
frecuencia o de su interior pueden, en raras
ocasiones, activarse por error, retardarse o no
producirse en modo alguno. Cuando se utilice en
situaciones en las que la seguridad resulte vital, por
ejemplo, al controlar la funcién de freno electro-
magnético de una aplicacion de elevacién, no debe
confiarse exclusivamente en estas sefales de
control.

AADVERTENCIA

Alta tensién

Tocar los componentes eléctricos podria causar la muerte
incluso una vez desconectado el equipo de red.

Ademads, asegurese de haber desconectado el resto de
entradas de tensién, como el suministro externo de 24 V CC,
la carga compartida (enlace del circuito intermedio CC) y la
conexién del motor para energia regenerativa.

Los sistemas en los que hay convertidores de frecuencia
instalados deben equiparse con dispositivos adicionales de
control, si fuera necesario, y protegerse de acuerdo con las
normas de seguridad vigentes, por ejemplo, la ley sobre
herramientas mecanicas, normativas para la prevencién de
accidentes, etc. Se permiten modificaciones en los conver-
tidores de frecuencia a través del software de
funcionamiento.

iNOTA!

El fabricante / instalador de la maquina debera identificar las
situaciones peligrosas y sera responsable de tomar las
medidas preventivas necesarias. Deberan incluirse
dispositivos adicionales de control y proteccién, de acuerdo
con las normas de seguridad vigentes, como la ley sobre
herramientas mecanicas, las normativas para la prevencién
de accidentes, etc.

Modo de proteccion

Una vez que se exceda un limite de hardware en la
intensidad del motor o en la tensién de bus CC, el
convertidor de frecuencia entrara en el «<Modo proteccién».
El «Modo proteccién» conlleva un cambio en la estrategia de
modulacién por impulsos (PWM) y una baja frecuencia de
conmutacién para minimizar pérdidas. Esto continda
durante 10 s después del ultimo fallo, lo que incrementa la
fiabilidad y la solidez del convertidor de frecuencia a la vez
que vuelve a establecer el pleno control del motor.

10 MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss.
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2 Instrucciones de programacion

2.1 Panel de control local

2.1.1 Uso del LCP grafico (GLCP)

Las siguientes instrucciones son validas para el GLCP (LCP
102).

El GLCP estd dividido en cuatro grupos de funciones:

1. Display gréfico con lineas de estado.

2. Teclas de menu y luces indicadoras (LED): seleccién
de modo, cambio de pardmetros y cambio entre las
funciones del display.

3. Teclas de navegacién y luces indicadoras (LED).
4, Teclas de funcionamiento y luces indicadoras (LED).

Display gréfico:

El display LCD tiene retroiluminacién y cuenta con un total
de 6 lineas alfanuméricas. Todos los datos se muestran en el
LCP, que puede mostrar hasta cinco variables de funciona-
miento mientras se encuentra en el modo [Status] (Estado).

Lineas de display:

a. Linea de estado: mensajes de estado con iconos y
gréficos.
b. Linea 1-2: lineas de datos del operador que

muestran datos y variables definidos o elegidos por
el usuario. Si se pulsa la tecla [Status] (Estado),
puede afadirse una linea adicional.

C. Linea de estado: mensajes de estado que muestran
un texto.

[aal
)
1)
<
o
o
m
N a
Status 1(0)
1234rpm 10,4A 43,5Hz
1 b
43,5Hz
Run OK S
ick Mai Al
) Status Quic ain arm
Menu Menu Log

S0
e

El display se divide en 3 secciones:

La seccién superior (a) muestra el estado cuando esta en
dicho modo, o hasta dos variables si no estd en modo de
estado o en caso de alarma / advertencia.

Se muestra el nimero del ajuste activo (seleccionado como
ajuste activo en el 0-10 Ajuste activo). Cuando se programe
otro ajuste que no sea el activo, el nimero del ajuste que se
estd programando aparecerd a la derecha entre corchetes.

En la seccion media (b) se muestran hasta 5 variables con la
unidad correspondiente, independientemente del estado. En
caso de alarma / advertencia, se muestra la advertencia en
lugar de las variables.

En la seccién inferior (c) siempre se muestra el estado del
convertidor de frecuencia en el modo estado.

MG.11.CB.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss. 11




Dt

Instrucciones de programaci...

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

Puede cambiar entre tres displays de lectura de estado

pulsando la tecla [Status] (Estado).

En cada pantalla de estado se muestran las variables de
funcionamiento con diferentes formatos (consulte mas

adelante).

Varios valores o medidas pueden vincularse a cada una de
las variables de funcionamiento mostradas. Los valores o
medidas que se mostraran pueden definirse mediante

0-20 Linea de pantalla pequena 1.1, 0-21 Linea de pantalla
pequena 1.2, 0-22 Linea de pantalla pequeiia 1.3, 0-23 Linea de
pantalla grande 2'y 0-24 Linea de pantalla grande 3, a los que
se puede acceder mediante [QUICK MENU] (Men rapido),
«Q3 Configuraciones de funciones», «Q3-1 Ajustes generales»
y «Q3-13 Ajustes del display».

Cada valor o medida de pardmetro de lectura de datos
seleccionado en los 0-20 Linea de pantalla pequeria 1.1 a
0-24 Linea de pantalla grande 3 posee su propia escala y su
propio nimero de digitos tras una posible coma decimal. Los
valores numéricos grandes se muestran con menos digitos
tras la coma decimal.

Ej.: lectura de datos actual

5,25 A; 152 A 105 A.

Display de estado I:

Este es el estado de lectura estandar después del arranque o
después de la inicializacion.

Utilice [Info] (Informacién) para obtener informacion acerca
del valor o la medida relacionada con las variables de funcio-
namiento mostradas (1.1, 1.2, 1.3, 2y 3).

En la siguiente ilustracion se muestran las variables de
funcionamiento que se visualizan en el display. 1.1, 1.2y 1.3
se muestran con un tamano pequeno. 2 y 3 se muestran con
un tamafio mediano.

= o
1| o
799 rpm 783 A 364kW| S
O :
@
0,000
®/ 53,2 %
GD/ Rampa remot%méti

Display de estado II:

Vea las variables de funcionamiento (1.1, 1.2, 1.3 y 2) que se
muestran en el display en esta ilustracion.

En el ejemplo estan seleccionadas las variables velocidad,
intensidad del motor, potencia del motor y frecuencia en la
primera y segunda linea.

1.1, 1.2 y 1.3 se muestran en tamano pequeno. 2 aparece en
tamano grande.

@/ 207 rpm 525A 24,4 kW

6,9 Hz

Funcionamiento remoto automatico

@ @1308%62‘10

o)

Display de estado Il

Este estado muestra el evento y la accién asociada del Smart
Logic Control. Para obtener mas informacién, consulte la
seccion Smart Logic Control.

1?1)
4,0 kW

778 rpm 0,86 A

130BP063.10

Estado: 0 off 0 (off)
Cuéndo: -
Hacer: -

Funcionamiento remoto automatico

Ajuste de contraste del display

Pulse [Status] (Estado) y [4] para oscurecer el display.
Pulse [Status] (Estado) y [Y] para dar mas brillo al display.

—
impmin It
Seccioén superior

43 rpm 544 A
Seccion media <
Seccién inferior <

Luces indicadoras (LED):

130BP074.10

1,4Hz

29%

i Temp. tarj. pot. (W29)!

Funcionamiento remoto automatico

En caso de que se sobrepasen determinados valores de
umbral, se iluminaran los LED de alarma y/o advertencia. En
el panel de control aparecera un texto de alarma y estado.
El LED de encendido se activa cuando el convertidor de
frecuencia recibe potencia de la tension de red, a través de
un terminal de bus de CC o de una fuente de alimentacion
externa de 24 V. Al mismo tiempo, se enciende la retroilumi-
nacién del display.

. LED verde / Encendido: la seccidon de control esta
funcionando.

. LED amarillo / Advertencia: indica una advertencia.

. LED rojo intermitente / Alarma: indica una alarma.

12 MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss.
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=
On 3
o
&
Warn. =
(e8]
Alarm =

Teclas de menu

Las teclas del menu se dividen en funciones. Las teclas
situadas debajo del display y las luces indicadoras se utilizan
para ajustar parametros, incluida la opcion de lectura del
display durante el funcionamiento normal.

Quick Main Alarm

Status Menu Menu Log

130BP045.10

[Status]

(Estado) indica el estado del convertidor de frecuencia y/o
del motor. Se pueden seleccionar tres lecturas de datos
distintas pulsando la tecla [Status]:

Lecturas de datos de 5 lineas, lecturas de datos de 4 lineas o
Smart Logic Control.

Utilice [Status] (Estado) para seleccionar el modo de display o
para volver al modo Display, tanto desde el modo Menu
rapido como desde el modo Menu principal o del Modo de
Alarma. Utilice también la tecla [Status] (Estado) para
cambiar del modo de lectura simple al doble y viceversa.

[Quick Menu]

(Menu rapido) permite una configuracion rapida del
convertidor de frecuencia. Las funciones mas habituales del
Convertidor de frecuencia VLT HVAC pueden programarse
aqui.

[Quick Menu] (Menu rapido) consta de:
- Mi Menu personal

- Configuracién rapida

- Configuracion de funcién
- Cambios realizados

- Registros

La configuracién de funcién proporciona acceso sencillo y
rapido a todos los pardmetros necesarios para la mayoria de
las aplicaciones Convertidor de frecuencia VLT HVAC,
incluida la mayoria de ventiladores de alimentacién y
retorno VAV y CAV, ventiladores de torre de refrigeracion,
bombas de agua primarias, secundarias y de condensador, y
otras aplicaciones de bombeo, ventilacién y compresion.
Entre otras funciones, también incluye parametros para

seleccionar qué variables mostrar en el LCP, velocidades
preseleccionadas digitales, escalado de referencias
analdgicas, aplicaciones mono y multizona de lazo cerrado y
funciones especificas relacionadas con ventiladores, bombas
y compresores.

2

Se puede acceder de forma inmediata a los parametros del
Menu rapido, a menos que se haya creado una contrasefa a
través del 0-60 Contrasefia menu principal, 0-61 Acceso a
menu princ. sin contrasefia, 0-65 Cédigo de menu personal o
0-66 Acceso a menu personal sin contrasefia.

Es posible cambiar directamente entre el modo Menu rapido
y el modo Menu principal.

[Main Menu] (Menu principal)

se utiliza para programar todos los pardmetros. Se puede
acceder de forma inmediata a los pardmetros del Menu
principal, a menos que se haya creado una contrasefa a
través del 0-60 Contrasefia menu principal, 0-61 Acceso a
menu princ. sin contrasefia, 0-65 Cédigo de menu personal o
0-66 Acceso a menu personal sin contraseria. Para la mayoria
de las aplicaciones Convertidor de frecuencia VLT HVAC no
es necesario acceder a los parametros del menu principal,
puesto que el menu rapido, la configuracién répida y la
configuracion de funcion proporcionan el acceso mas rapido
y sencillo a los parametros mas habituales.

Es posible cambiar directamente entre el modo Menu
principal y el modo Menu rapido.

Se puede realizar un acceso directo a los parametros
presionando la tecla [Main Menu] (Menu principal) durante 3
segundos. El acceso directo proporciona acceso inmediato a
todos los parametros.

[Alarm Log] (Registro de alarmas)

muestra una lista de alarmas con las cinco mds recientes
(numeradas de la A1 a la A5). Para obtener mas detalles
sobre una alarma, utilice las teclas de direccién para sefialar
el numero de alarma y pulse [OK]. Se mostrara informacion
sobre el estado del convertidor de frecuencia antes de entrar
en el modo de alarma.

El botén [Alarm log] (registro de alarmas) del LCP permite
acceder tanto al registro de alarmas como al registro de
mantenimiento.

[Back] (Atras)
vuelve al paso o nivel anterior en la estructura de
navegacion.

[Cancel] (Cancelar)
anula el ultimo cambio o el ultimo comando, siempre que el
display no haya cambiado.

MG.11.CB.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss. 13
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[Info] (Informacién)

muestra informacién sobre un comando, pardmetro o
funcién en cualquier ventana del display. [Info] (Informacién)
proporciona informacion detallada cuando es necesario.
Para salir del modo de informacién, pulse [Info]
(Informacion), [Back] (Atras) o [Cancel] (Cancelar).

Teclas de navegacion

Las cuatro flechas de navegacion se utilizan para navegar
entre las distintas opciones disponibles en [Quick Menu]
(Mend rapido), [Main Menu] (Menu principal) y [Alarm log]
(Registro de alarmas). Utilice las teclas para mover el cursor.

[OK] (Aceptar) se utiliza para seleccionar un pardmetro
marcado con el cursor y para permitir el cambio de un
pardmetro.

i ‘
Warm

Alarm

130BT117.10

Las teclas de funcionamiento para el control local estan en la
parte inferior del panel de control.

1 1 1
[Hand On](Manual)
activa el control del convertidor de frecuencia a través del
GLCP. [Hand On] (Manual) también arranca el motor, y
ademas ahora es posible introducir sus datos de velocidad
mediante las teclas de flecha. Esta tecla puede seleccionarse
como Activada [1] o Desactivada [0] por medio del 0-40 Botén
(Hand on) en LCP.

Cuando [Hand On] (Manual) esta activado, seguiran activas
las siguientes sefnales de control:

130BP046.10

. [Hand On] (Manual) - [Off] (Apagar) - [Auto on]
(Automatico)

. Reinicio
. Parada inversa por inercia
. Cambio de sentido

. Seleccion de configuracién del bit menos signifi-
cativo - Seleccién de configuracion del bit mas
significativo

o Comando de parada desde la comunicacion serie

o Parada rapida

o Freno de CC

iNOTA!
Las sefiales de parada externas activadas por medio de

sefiales de control o de un bus serie anularan los comandos
de «arranque» introducidos a través del LCP.

[Off] (Apagar)

detiene el motor conectado. Esta tecla puede seleccionarse
como Activada [1] o Desactivada [0] por medio del 0-41 Botén
(Off) en LCP. Si no se selecciona ninguna funcion de parada
externa y la tecla [Off] (Apagar) estad desactivada, el motor
solo puede detenerse desconectando la alimentacién de red.

[Auto on](Automatico)

permite que el convertidor de frecuencia sea controlado
mediante los terminales de control y/o comunicacién serie.
El convertidor de frecuencia se activard cuando reciba una
sefal de arranque en los terminales de control o en el bus.
Esta tecla puede seleccionarse como Activada [1] o
Desactivada [0] por medio del 0-42 [Auto activ.] llave en LCP.

iNOTA!
Una sefal activa HAND-OFF-AUTO mediante las entradas

digitales tendra prioridad sobre las teclas de control [Hand
on] (Manual) — [Auto on] (Automético).

[Reset] (Reset)

se utiliza para reiniciar el convertidor de frecuencia tras una
alarma (desconexidn). Esta tecla puede seleccionarse como
Activada [1] o Desactivada [0] por medio del 0-43 Botén
(Reset) en LCP.

El acceso directo a los pardmetros se puede realizar pulsando
la tecla [Main Menu] (Menu principal) durante 3 segundos. El
acceso directo proporciona acceso inmediato a todos los
parametros.

14 MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss.
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2.1.2 Uso del LCP numérico (NLCP)

Las siguientes instrucciones son vélidas para el NLCP (LCP
101).

El panel de control esta dividido en cuatro grupos de
funciones:

1. Display numérico.

2. Tecla de menu y luces indicadoras (LED): cambio de
pardmetros y cambio entre las funciones del
display.

3. Teclas de navegacién y luces indicadoras (LED ).

4 Teclas de funcionamiento y luces indicadoras (LED).

iNOTA!
La copia de parametros no es posible con el Panel de control
local numérico (LCP101).

Seleccione uno de los modos siguientes:

Modo estado: muestra el estado del convertidor de
frecuencia o del motor.

Si se produce una alarma, el NLCP cambia automaticamente
al modo estado.

Se pueden mostrar varias alarmas.

Configuracién Rapida o modo Men principal: muestra
parametros y sus ajustes.

130BA191.10

Status Quick Main
2 Menu Setup Menu

of

3 on
Warn.
Alarm

= = =

llustracién 2.1 Panel numérico LCP (NLCP)

.
3
V30870771

llustracién 2.2 Ejemplo de presentaciéon de estado

Luces indicadoras (LED):
. LED verde / On (Encendido): indica si la seccion de
control estd funcionando.

. LED amarillo / adv.: indica una advertencia.

. LED rojo intermitente / Alarma: indica una alarma.

A17

llustracién 2.3 Ejemplo de presentacion de alarma

T308P078.10

Setup 1

Tecla Menu
[Menu] Seleccione uno de los modos siguientes:

o Estado
. Quick Setup (Configuracion rapida)
o Menu principal

Main Menu (Menu principal) se utiliza para programar todos
los parametros.

Se puede acceder a los pardmetros de forma inmediata, a
menos que se haya creado una contrasefia mediante los
pardmetros 0-60 Contrasefia menu principal, 0-61 Acceso a
menu princ. sin contrasefia, 0-65 Cédigo de menu personal o
0-66 Acceso a menu personal sin contrasefa.

Quick Setup (Ajuste rapido) se utiliza para configurar el
convertidor de frecuencia utilizando Unicamente los
pardmetros esenciales.

Los valores de los pardmetros pueden cambiarse utilizando
las flechas arriba / abajo cuando el valor parpadea.

Para seleccionar Main Menu (Menu principal), presione varias
veces el boton [Menu] hasta que se ilumine el LED Main
Menu (Menu principal).

Seleccione el grupo de pardmetros [xx-__]y pulse [OK]
(Aceptar).

Seleccione el pardmetro [__-xx] y pulse [OK] (Aceptar).

Si el pardmetro es un pardmetro matriz, seleccione el
numero de la matriz y pulse [OK] (Aceptar).

Seleccione el valor de datos deseado y pulse [OK] (Aceptar).

Teclas de Navegacion [Back] (Atrds) para volver hacia atras
Los botones de flecha [¥] [4] se utilizan para desplazarse
entre grupos de parametros, entre pardmetros y dentro de
estos.

[OK] (Aceptar) se utiliza para seleccionar un pardmetro
marcado con el cursor y para activar el cambio de un
pardmetro.
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P2-03 ..

130BP079.10

Status Quick Main
Menu Setup Menu

Teclas de funcionamiento
Las teclas para el control local estan en la parte inferior del
panel de control.

1 1 1
llustracién 2.4 Teclas de funcionamiento del panel de control
numérico (NLCP)

130BP046.10

[Hand on] (manual) activa el control del convertidor de
frecuencia a través del LCP. [Hand on] también pone en
marcha el motor, y ademas ahora es posible introducir los
datos de velocidad del mismo mediante las teclas de flecha.
Esta tecla puede seleccionarse como Activada [1] o
Desactivada [0] por medio de 0-40 Botén (Hand on) en LCP.

Las sefales de parada externas activadas por medio de
sefales de control o de un bus serie anularan los comandos
de «arranque» introducidos a través del LCP.

Cuando [Hand on] (Manual) esté activado, seguiran activas
las siguientes sefnales de control:

. [Hand on] (Manual) - [Off] (Apagar) - [Auto on]
(Automatico)

. Reinicio
. Parada por inercia
. Cambio de sentido

. Seleccién de configuracién del bit menos signifi-
cativo - Seleccién de configuracion del bit mas
significativo

. Comando de parada desde la comunicacion serie

. Parada rapida

. Freno de CC

Off] (Apagar) detiene el motor conectado. Esta tecla puede
seleccionarse como Activada [1] o Desactivada [0] por medio
de 0-41 Botén (Off) en LCP.

Si no se selecciona ninguna funcién de parada externa y la
tecla [Off] (Apagar) estd desactivada, se puede detener el
motor desconectando la alimentacion de red.

[Auto on] (automatico) permite que el convertidor de
frecuencia sea controlado mediante los terminales de control
y/o comunicacién serie. El convertidor de frecuencia se
activara cuando reciba una senal de arranque en los
terminales de control o en el bus. Esta tecla puede
seleccionarse como Activada [1] o Desactivada [0] por medio
de 0-42 [Auto activ.] llave en LCP.

iNOTA!
Una sefial HAND-OFF-AUTO activa mediante las entradas

digitales tendra prioridad sobre las teclas de control [Hand
on] (Manual) - [Auto on] (automatico).

[Reset] se utiliza para reiniciar el convertidor de frecuencia
después de una alarma (desconexion). Esta tecla puede
seleccionarse como Activada [1] o Desactivada [0] por medio
de 0-43 Botdn (Reset) en LCP.

2.1.3 Transferencia rapida de ajustes de
pardmetros entre varios convertidores
de frecuencia

Una vez que se ha completado la configuracién de un
convertidor de frecuencia, es recomendable almacenar los
datos en el LCP o en un PC utilizando la herramienta de
software de configuraciéon MCT 10..

_ o

M ~
o

o

3

Quick Main Alarm %

Status Menu Menu Log -

e

—
{IBL)E

Alarm
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Almacenamiento de datos en LCP:
1. Vaya a 0-50 Copia con LCP

2. Pulse la tecla [OK] (Aceptar)

3. Seleccione «Trans. tod. param.LCP (Transferir todos
los parametros al LCP)

4. Pulse la tecla [OK] (Aceptar)

Todos los ajustes de parametros se almacenaran en el LCP,
mostrandose una barra de progreso. Cuando se alcance el
100%, pulse [OK] (Aceptar).

iNOTA!

Antes de realizar esta operacion, pare el motor.

Ahora ya puede conectar el LCP a otro convertidor de
frecuencia y copiar los ajustes de pardmetros en dicho
convertidor de frecuencia.

Trasferencia de datos desde el LCP al convertidor de
frecuencia:
1. Vaya a 0-50 Copia con LCP

2. Pulse la tecla [OK] (Aceptar)

3. Seleccione «Tr d LCP tod. param.» (Transferir todos
los pardmetros del LCP)

4. Pulse la tecla [OK] (Aceptar)

En este momento, todos los ajustes de parametros
almacenados en el LCP se transferiran al convertidor de
frecuencia, lo que se indica mediante la barra de progreso.
Cuando se alcance el 100 %, pulse [OK] (Aceptar).

iNOTA!

Antes de realizar esta operacion, pare el motor.

2.1.4 Ajuste de parametros

El convertidor de frecuencia puede emplearse practicamente
para cualquier tarea, por lo que ofrece un gran niumero de
parametros. La serie ofrece una seleccion entre dos modos
de programacion - modo de Menu Rapido y el modo de
Menu Principal

Este segundo modo proporciona acceso a todos los
parametros. El primero lleva al usuario por unos pocos
pardmetros que permiten programar la mayoria de las
aplicaciones Convertidor de frecuencia VLT HVAC.

Podra cambiar un parametro independientemente del modo
de programacioén que elija, es decir, tanto en el modo Menu
rapido como en el modo Menu principal.

2.1.5 Modo de Menu rapido

Datos de parametros

El display gréfico (GLCP) proporciona acceso a todos los
pardmetros que se muestran en los menus rapidos. El display
numérico (NLCP) solo proporciona acceso a los parametros

de configuracién rapida. Para configurar los parametros
utilizando el botéon [Quick Menu] (Menu rapido), introduzca
o cambie los datos o ajustes de los pardmetros de acuerdo
con el siguiente procedimiento:

1. Pulse el boton [Quick Menu] (Menu rapido).

2. Utilice los botones [4] y [Y] para encontrar el
parametro que desee cambiar.

3. Pulse [OK] (Aceptar)

4. Utilice los botones [A] y [Y] para seleccionar el
ajuste de parametros correcto.

5. Pulse [OK] (Aceptar)

6. Para desplazarse a un digito diferente dentro de un
ajuste de pardmetros, utilice los botones [«4] y [»].

7. El drea resaltada indica el digito seleccionado para
su modificacién.

8. Pulse el botén [Cancel] (Cancelar) para descartar el
cambio o el botén [OK] (Aceptar) para aceptar el
cambio e introducir un nuevo ajuste.

Ejemplo de cambio de datos de parametros

Se supone que el parametro 22-60 esta ajustado como [Off]
(Apagado). No obstante, para controlar el estado de la correa
del ventilador (rota / no rota) siga este procedimiento:

1. Pulse la tecla [Quick Menu] (Menu rapido).

2. Seleccione Ajustes de funciones con el botén [¥] .

3. Pulse [OK] (Aceptar)

4. Seleccione Ajustes de aplicacion con el botén [Y]
Pulse [OK] (Aceptar)

6. Pulse [OK] (Aceptar) de nuevo para Funciones de
ventilador.

7. Seleccione Funciéon correa rota pulsando [OK]
(Aceptar).

8. Con el botén [Y], seleccione [2] Desconexion.

El convertidor de frecuencia se desconectara si se detecta
una correa de ventilador rota.

Seleccione [Mi menu personal] para mostrar los pardmetros
personales:

Por ejemplo, una AHU o una bomba OEM pueden tener los
pardmetros preprogramados en Mi menu personal durante
la puesta en marcha en fabrica, a fin de simplificar su puesta
en marcha o su ajuste en la aplicacion. Estos pardmetros se
seleccionan en el 0-25 Mi menu personal. En este menu se
pueden programar hasta 20 pardmetros diferentes.
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Seleccione [Cambios realizados] para obtener informacién
sobre:
. Los ultimos 10 cambios. Use las teclas de
navegacion arriba / abajo para desplazarse entre
los Ultimos 10 parametros cambiados.

. Los cambios realizados desde los ajustes predeter-
minados.

Seleccione [Registros]:

para obtener informacion sobre las lecturas de linea de
display. Se muestra la informacién en forma grafica.

Se pueden ver solamente parametros de display
seleccionados en el 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1y el
0-24 Linea de pantalla grande 3. Puede almacenar hasta 120
muestras en la memoria para futuras consultas.

Configuracién rapida

Ajuste eficaz de pardmetros para aplicaciones Convertidor de
frecuencia VLT HVAC:

Los parametros pueden ajustarse facilmente para la inmensa
mayoria de las aplicaciones Convertidor de frecuencia VLT
HVAC utilizando simplemente la opcion [Quick Setup]
(Configuracion rapida).

Tras pulsar [Quick Menu] (Menu rapido), la lista indica las
diferentes opciones incluidas en el menu rapido. Véanse
también la figura 6.1 a continuacidn y las tablas de la Q3-1 a
la Q3-4 en el siguiente apartado de Ajustes de funciones.

Ejemplo de uso de la opcién de configuracion rapida:
Supongamos que desea ajustar el tiempo de rampa en 100
segundos:

1. Seleccione [Quick Setup] (Configuracion rapida).
Aparece el primer 0-01 Idioma en el modo de
configuracion rapida.

2. Pulse [¥] repetidamente hasta que 3-42 Rampa 1
tiempo desacel. rampa aparezca con el valor
predeterminado de 20 segundos.

3. Pulse [OK] (Aceptar)

4. Utilice el botén [«] para resaltar el tercer digito
antes de la coma.

Cambie de «0» a «1» utilizando el botén [A].

Utilice el boton [*] para resaltar el digito «2».

N oo U

Cambie de «2» a «0» con el botén [Y].
8. Pulse [OK] (Aceptar)

El tiempo de rampa de deceleracién ahora estéd ajustado en
100 segundos.

Se recomienda realizar la configuracién en el orden de la
lista.

iNOTA!
En los apartados de este manual sobre parametros se incluye
una descripcion completa de la funcién.

02 Ajuste rapido
3 Ajustes de funciones
Q5 Cambios realizados

130BP064.11

llustracién 2.5 Vista del menu rapido.

El menu de configuracion rapida da acceso a los 18
parametros de ajuste mas importantes del convertidor de
frecuencia. Después de la programacion, en la mayoria de los
casos el convertidor de frecuencia estara preparado para el
funcionamiento. Los18 pardmetros de la configuracion
rapida se muestran en la siguiente tabla. En los apartados de
descripcion de parametros de este manual se incluye una
descripcion completa de su funcién.

Pardmetro [Unidades]
0-01 Idioma

1-20 Potencia motor [kW] [kw]

1-21 Potencia motor [CV] [CV]

1-22 Tensién motor* V]

1-23 Frecuencia motor [Hz]

1-24 Intensidad motor [A]

1-25 Veloc. nominal motor [RPM]

1-28 Comprob. rotacién motor [Hz]

3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa [s]

3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa [s]

4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] [RPM]
4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz]* [Hz]
4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] [RPM]
4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]* [Hz]
3-19 Velocidad fija [RPM] [RPM]
3-11 Velocidad fija [Hz]* [HZ]

5-12 Terminal 27 entrada digital
5-40 Relé de funcion**

Tabla 2.1 Parametros de configuracién rapida

* Lo que muestre el display depende de lo seleccionado en
0-02 Unidad de velocidad de motor y en 0-03 Ajustes
regionales. Los ajustes predeterminados del 0-02 Unidad de
velocidad de motor y del 0-03 Ajustes regionales dependen de
la region del mundo en la que se suministre el convertidor
de frecuencia, pero pueden reprogramarse seguin sea
necesario.

** 5-40 Relé de funcion es una matriz, donde se puede elegir
entre Relé1 [0] y Relé2 [1]. El ajuste estandar es Relé1 [0] con
el ajuste predeterminado Alarma [9].

18 MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss.
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Para obtener descripciones detalladas acerca de los
parametros, consulte el apartado Pardmetros de uso mds
frecuente.

Para obtener mas informacion acerca de ajustes y progra-
macion, consulte la Convertidor de frecuencia VLT HVAC Guia
de programacién, MG.11.CX.YY

numero de versidon
y = idioma

iNOTA!

Si se selecciona [Sin funcionamiento] en el 5-12 Terminal 27
entrada digital, no serd necesaria ninguna conexién a +24 V
en el terminal 27 para permitir el arranque.

Si se selecciona [Inercia inversa] (valor predeterminado de
fabrica) en el 5-12 Terminal 27 entrada digital, sera necesaria
una conexién a +24 V para activar el arranque.

2.1.6 Configuraciones de funciones

La configuracion de funcion proporciona acceso sencillo y
rapido a todos los pardmetros necesarios para la mayoria de
las aplicaciones Convertidor de frecuencia VLT HVAC,
incluida la mayor parte de ventiladores de alimentacion y
retorno VAV y CAV, ventiladores de torre de refrigeracion,
bombas de agua primarias, secundarias y de condensador, y
otras aplicaciones de bombeo, ventilacién y compresion.

Acceso a Configuracién de funcién . Ejemplo:

28,8% 5,66 A 2,63 kW, c
3
(22]
14,4 Hz
0 kWh
Funcionamiento remoto automatico
llustracién 2.6 Paso 1: encienda el convertidor de frecuencia (el
LEDamarillo se ilumina.
o =
13,7 % 13,0A m =
:
—————————— =

Q2 Configuracién rapida
Q3 Ajustes de funciones

Q5 Cambios realizados

llustracién 2.7 Paso 2: pulse el botén [Quick Menu] (Menu rapido).
Apareceran las opciones del Menu rapido.

P
69,3 % 520A 1(1)

Q1 Mi menu personal

130BT112.10

Q2 Configuracién rapida

Q5 Cambios realizados

llustracion 2.8 Paso 3: use las teclas de navegacién arriba / abajo
para desplazarse por las configuraciones de funciones. Pulse [OK]
(Aceptar).

28,4 % 2,05A 1(1)

Ajustes de funciones Q3

Q3-2 Ajustes de lazo abierto

130BT113.10

Q3-3 Ajustes de lazo cerrado

Q3-4 Ajustes de aplicacion

llustraciéon 2.9 Paso 4: aparecen las opciones de Configuraciones
de funciones. Seleccione Q3-1 Ajustes generales. Pulse [OK]
(Aceptar).

= o
26,0 % 714A 1(1) <
Ajustes generales Q3-1 E
fffffffffff [2a]
103 - 10 Aj. avanzados del motor 1 g 8

Q3 -11 Salida analdgica
Q3 -12 Ajustes del reloj
Q3 -13 Ajustes de display

llustracién 2.10 Paso 5: use las teclas de navegacion arriba / abajo
para desplazarse hasta, p. ej., Q3-11 Salidas analégicas. Pulse [OK]
(Aceptar).

T
26,3% 582A 1(1)
Salida analdgica 03,11‘

6 - 50 Terminal 42 salida

130BT115.10

(100) Frecuencia de salida

llustracién 2.11 Paso 6: seleccione el par. 6-50. Pulse [OK] (Aceptar).

r
43,4 % 799 A 1(1)

Salida analégica Q3-11

6-50 Terminal 42 salida

130BT116.10

loya| Velocidad

llustracion 2.12 Paso 7: use las teclas de navegacién arriba / abajo
para seleccionar entre las distintas opciones. Pulse [OK] (Aceptar).
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Parametros de configuraciones de funcién
Los pardmetros de Configuraciones de funciones estan agrupados de la siguiente forma:

Q3-1 Ajustes generales

Q3-10 Aj. avanzados del motor [Q3-11 Salida anal6gica Q3-12 Ajustes del reloj Q3-13 Ajustes de display
1-90 Proteccion térmica motor 6-50 Terminal 42 salida 0-70 Fecha y hora 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1
1-93 Fuente de termistor 6-51 Terminal 42 salida esc. min. | 0-71 Formato de fecha 0-21 Linea de pantalla pequefia 1.2
1-29 Adaptacion automdtica del |6-52 Terminal 42 salida esc. mdx. |0-72 Formato de hora 0-22 Linea de pantalla pequena 1.3
motor (AMA)
14-01 Frecuencia conmutacién 0-74 Horario de verano 0-23 Linea de pantalla grande 2
4-53 Advert. Veloc. alta 0-76 Inicio del horario de verano |0-24 Linea de pantalla grande 3
0-77 Fin del horario de verano 0-37 Texto display 1
0-38 Texto display 2
0-39 Texto display 3

Q3-2 Ajustes de lazo abierto

Q3-20 Referencia digital Q3-21 Referencia analégica

3-02 Referencia minima 3-02 Referencia minima

3-03 Referencia mdxima 3-03 Referencia mdxima

3-10 Referencia interna 6-10 Terminal 53 escala baja V

5-13 Terminal 29 entrada digital 6-11 Terminal 53 escala alta V

5-14 Terminal 32 entrada digital 6-12 Terminal 53 escala baja mA

5-15 Terminal 33 entrada digital 6-13 Terminal 53 escala alta mA
6-14 Term. 53 valor bajo ref./realim
6-15 Term. 53 valor alto ref./realim

20 MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss.
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Q3-3 Ajustes de lazo cerrado

Q3-30 Valor de consigna int. de zona unica

Q3-31 Valor de consigna amp. de zona tnica

Q3-32 Multizona / avanzada

1-00 Modo Configuracion

1-00 Modo Configuracién

1-00 Modo Configuracion

20-12 Referencia/Unidad Realimentacion

20-12 Referencia/Unidad Realimentacion

3-15 Fuente 1 de referencia

20-13 Minima referencia/realim.

20-13 Minima referencia/realim.

3-16 Fuente 2 de referencia

20-14 Mdxima referencia/realim.

20-14 Mdxima referencia/realim.

20-00 Fuente realim. 1

6-22 Terminal 54 escala baja mA

6-10 Terminal 53 escala baja V

20-01 Conversion realim. 1

6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim

6-11 Terminal 53 escala alta V

20-02 Unidad fuente realim. 1

6-25 Term. 54 valor alto ref./realim

6-12 Terminal 53 escala baja mA

20-03 Fuente realim. 2

6-26 Terminal 54 tiempo filtro constante

6-13 Terminal 53 escala alta mA

20-04 Conversién realim. 2

6-27 Terminal 54 cero activo

6-14 Term. 53 valor bajo ref./realim

20-05 Unidad fuente realim. 2

6-00 Tiempo Limite Cero Activo

6-15 Term. 53 valor alto ref./realim

20-06 Fuente realim. 3

6-01 Funcion Cero Activo

6-22 Terminal 54 escala baja mA

20-07 Conversién realim. 3

20-21 Valor de consigna 1

6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim

20-08 Unidad fuente realim. 3

20-81 Ctrl. normal/inverso de PID

6-25 Term. 54 valor alto ref./realim

20-12 Referencia/Unidad Realimentacion

20-82 Veloc. arranque PID [RPM]

6-26 Terminal 54 tiempo filtro constante

20-13 Minima referencia/realim.

20-83 Veloc. arranque PID [Hz]

6-27 Terminal 54 cero activo

20-14 Mdxima referencia/realim.

20-93 Ganancia proporc. PID

6-00 Tiempo Limite Cero Activo

6-10 Terminal 53 escala baja V

20-94 Tiempo integral PID

6-01 Funcién Cero Activo

6-11 Terminal 53 escala alta V

20-70 Tipo de lazo cerrado

20-81 Ctrl. normal/inverso de PID

6-12 Terminal 53 escala baja mA

20-71 Modo Configuracién

20-82 Veloc. arranque PID [RPM]

6-13 Terminal 53 escala alta mA

20-72 Cambio de salida PID

20-83 Veloc. arranque PID [Hz]

6-14 Term. 53 valor bajo ref./realim

20-73 Nivel minimo de realim.

20-93 Ganancia proporc. PID

6-15 Term. 53 valor alto ref./realim

20-74 Nivel mdximo de realim.

20-94 Tiempo integral PID

6-16 Terminal 53 tiempo filtro constante

20-79 Autoajuste PID

20-70 Tipo de lazo cerrado

6-17 Terminal 53 cero activo

20-71 Modo Configuracién

6-20 Terminal 54 escala baja V

20-72 Cambio de salida PID

6-21 Terminal 54 escala alta V

20-73 Nivel minimo de realim.

6-22 Terminal 54 escala baja mA

20-74 Nivel mdximo de realim.

6-23 Terminal 54 escala alta mA

20-79 Autoajuste PID

6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim

6-25 Term. 54 valor alto ref./realim

6-26 Terminal 54 tiempo filtro constante

6-27 Terminal 54 cero activo

6-00 Tiempo Limite Cero Activo

6-01 Funcion Cero Activo

4-56 Advertencia realimentacion baja

4-57 Advertencia realimentacion alta

20-20 Funcién de realim.

20-21 Valor de consigna 1

20-22 Valor de consigna 2

20-81 Ctrl. normal/inverso de PID

20-82 Veloc. arranque PID [RPM]

20-83 Veloc. arranque PID [Hz]

20-93 Ganancia proporc. PID

20-94 Tiempo integral PID

20-70 Tipo de lazo cerrado

20-71 Modo Configuracion

20-72 Cambio de salida PID

20-73 Nivel minimo de realim.

20-74 Nivel mdximo de realim.

20-79 Autoajuste PID

MG.11.CB.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss.
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Q3-4 Ajustes de aplicacién

Q3-40 Funciones de ventilador

Q3-41 Funciones de bomba

Q3-42 Funciones de compresor

22-60 Func. correa rota

22-20 Ajuste auto baja potencia

1-03 Caracteristicas de par

22-61 Par correa rota

22-21 Deteccién baja potencia

1-71 Retardo arr.

22-62 Retardo correa rota

22-22 Deteccién baja velocidad

22-75 Proteccion ciclo corto

4-64 Ajuste bypass semiauto

22-23 Funcion falta de caudal

22-76 Intervalo entre arranques

1-03 Caracteristicas de par

22-24 Retardo falta de caudal

22-77 Tiempo ejecucién min.

22-22 Deteccién baja velocidad

22-40 Tiempo ejecucion min.

5-01 Terminal 27 modo E/S

22-23 Funcién falta de caudal

22-41 Tiempo reposo min.

5-02 Terminal 29 modo E/S

22-24 Retardo falta de caudal

22-42 Veloc. reinicio [RPM]

5-12 Terminal 27 entrada digital

22-40 Tiempo ejecucion min.

22-43 Veloc. reinicio [Hz]

5-13 Terminal 29 entrada digital

22-41 Tiempo reposo min.

22-44 Refer. despertar/Dif. realim.

5-40 Relé de funcion

22-42 Veloc. reinicio [RPM]

22-45 Refuerzo de consigna

1-73 Motor en giro

22-43 Veloc. reinicio [Hz]

22-46 Tiempo refuerzo madx.

1-86 Velocidad baja desconexién [RPM]

22-44 Refer. despertar/Dif. realim.

22-26 Funcion bomba seca

1-87 Velocidad baja desconexion [Hz]

22-45 Refuerzo de consigna

22-27 Retardo bomba seca

22-46 Tiempo refuerzo madx.

22-80 Compensacion de caudal

2-10 Funcion de freno

22-81 Aproximacién curva cuadrada-lineal

2-16 Intensidad mdx. de frenado de CA

22-82 Cdlculo punto de trabajo

2-17 Control de sobretension

22-83 Velocidad sin caudal [RPM]

1-73 Motor en giro

22-84 Velocidad sin caudal [Hz]

1-71 Retardo arr.

22-85 Velocidad punto disefio [RPM]

1-80 Funcidn de parada

22-86 Velocidad punto disefio [Hz]

2-00 Intensidad CC mantenida/precalent.

22-87 Presion a velocidad sin caudal

4-10 Direccién veloc. motor

22-88 Presién a velocidad nominal

22-89 Caudal en punto de disefio

22-90 Caudal a velocidad nominal

1-03 Caracteristicas de par

1-73 Motor en giro

2.1.7 Modo Menu principal

El modo de menu principal se selecciona pulsando la tecla
[Main Menu] (menu principal). La lectura siguiente aparece

en el display.

Todos los parametros se pueden modificar en el menu
principal. Sin embargo, dependiendo de la seleccién de

Las secciones media e inferior del display muestran una lista
de grupos de pardmetros que se pueden seleccionar
utilizando los botones de arriba y abajo.

1107 rpm

Men principal

1-** Carga / Motor

2 -** Frenos

3 - ** Referencia / Rampas

130BP066.10

Cada parametro tiene un nombre y un nimero que es
siempre el mismo, independientemente del modo de
programacion. En el modo Menu principal, los parametros se
dividen en grupos. El primer digito del numero de parametro
(desde la izquierda) indica el numero del grupo de

pardmetros.

configuracion (7-00 Modo Configuracién), algunos
pardmetros pueden estar ocultos.

22
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2.1.8 Seleccion de parametros

En el modo Menu principal, los parametros se dividen en
grupos. La seleccion de cada grupo se realiza mediante las
teclas de navegacion.

Se puede acceder a los siguientes grupos de pardmetros:

N.c de grupo Grupo de pardmetros:

0 Funcionamiento / Display

1 Carga / Motor

2 Frenos

3 Referencias / Rampas

4 Limites / Advertencias

5 E/S digital

6 E/S analdgica

8 Comun. y opciones

9 Profibus

10 Fieldbus CAN

1 LonWorks

13 Smart Logic

14 Funciones especiales

15 Informacién del convertidor de frecuencia
16 Lecturas de datos

18 Lecturas de datos 2

20 Convertidor de frecuencia de lazo cerrado
21 Cédigo lazo cerrado

22 Funciones de aplicacién

23 Funciones de tiempo

25 Controlador de cascada

26 Opcioén E / S analégica MCB 109

Tras seleccionar unos grupos de parametros, seleccione un
pardmetro con las teclas de navegacion.
La zona media del display muestra el nimero y el nombre

del pardmetro, asi como el valor del parametro seleccionado.

= o

740 rpm 1064A 1011 <

O

oo

) 3

0-01 Idioma )
[0] Inglés

2.1.9 Cambio de datos

El procedimiento para modificar los datos es el mismo,
independientemente de que se seleccione un parametro en
el Menu principal o en el Menu réapido. Pulse [OK] (Aceptar)
para modificar el parametro seleccionado.

El procedimiento para modificar los datos depende de si el
pardmetro seleccionado representa un valor de dato
numérico o un valor de texto.

2.1.10 Cambio de un valor de texto

Si el parametro seleccionado es un valor de texto, cambie el
valor de texto mediante las teclas de navegacion [4A] [¥]

La tecla arriba aumenta el valor y la tecla abajo lo disminuye.
Coloque el cursor sobre el valor que desea guardar y pulse
[OK].

= )
740 rpm 10,64 A 1[1] ps
©
Ajustes basicos 0-0* <
3
0-01 Idioma aal
[0] Inglés

2.1.11 Cambio de un grupo de valores de
datos numéricos

Si el pardmetro elegido representa un valor de dato
numérico, puede cambiar el valor del dato seleccionado con
las teclas de navegacion [<] y [*], asi como las teclas de
navegacion [A]y [V]. Utilice las teclas de navegacién [<] y [*]
para mover el cursor horizontalmente.

~ o
113 rpm 1,78 A 1M &
1-60 Compensacion de carga a baja 8

velocidad
1[0 %

L v

Utilice las teclas de navegacion [4]y [¥] para cambiar el valor
de los datos. La tecla arriba aumenta el valor del dato y la
tecla abajo lo reduce. Coloque el cursor sobre el valor que
desea guardar y pulse [OK] (Aceptar).

~ o

729 rpm 6,21 A 1(1) p
~

Aj. depend. carga 1-6* §
o

1-60 Compensacion de carga a baja <

velocidad
180 %

L \ 4

2.1.12 Valor, escalonadamente

Algunos pardmetros pueden cambiarse de forma escalonada
(por intervalos) o de forma continua. Esto es aplicable a
1-20 Potencia motor [kW], 1-22 Tensién motor y a

1-23 Frecuencia motor.

Los parametros se cambian tanto como un grupo de valores
de datos numéricos como valores de datos numéricos
variables infinitamente.
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2.1.13 Lectura de datos y programacion de
parametros indexados

Los parametros se indexan cuando se sitian en una pila
circular.

Los pardmetros que van desde el 15-30 Reg. alarma: cédigo
de fallo hasta el 15-33 Reg. alarma: Fecha y hora contienen un
registro de fallos que puede consultarse. Elija un parametro,
pulse [OK] (Aceptar) y utilice las teclas de navegacion arriba /
abajo para desplazarse por el registro de valores.

Utilice 3-10 Referencia interna como otro ejemplo:

Elija el parametro, pulse [OK] (Aceptar) y utilice las teclas de
navegacion arriba / abajo para desplazarse por los valores
indexados. Para cambiar el valor del pardmetro, seleccione el
valor indexado y pulse [OK] (Aceptar). Cambie el valor
utilizando las teclas arriba / abajo. Pulse [OK] (Aceptar) para
aceptar el nuevo ajuste. Pulse [CANCEL] para cancelar. Pulse
[Back] (Atras) para salir del parametro.

2.1.14 Inicializacion a ajustes
predeterminados

Inicializar el convertidor de frecuencia segun los ajustes
predeterminados de dos formas distintas:

Inicializacién recomendada (a través de 74-22 Modo funcio-
namiento)

1. Seleccione 14-22 Modo funcionamiento.

2. Pulse [OK] (Aceptar)

3. Seleccionar “inicializacién”

4, Pulse [OK] (Aceptar)

5. Desconecte la alimentacién de red y espere a que

se apague el display.

6. Vuelva a conectar el suministro eléctrico. El
convertidor de frecuencia ya esta reiniciado.

7. Vuelva a poner 14-22 Modo funcionamiento a
Funcionamiento normal.

iNOTA!
Reinicia los parametros seleccionados en Mi menu personal
con los ajustes predeterminados de fébrica.

14-22 Modo funcionamiento inicializa todos los parametros salvo:

14-50 Filtro RFI

8-30 Protocolo

8-31 Direccion

8-32 Velocidad en baudios

8-35 Retardo respuesta min.

8-36 Retardo respuesta max.

8-37 Retardo mdx. intercarac.

15-00 Horas de funcionamiento a 15-05 Sobretension

15-20 Registro histdrico: Evento a 15-22 Registro histérico: Tiempo

15-30 Reg. alarma: cédigo de fallo a 15-32 Reg. alarma: hora

Inicializacién manual

1. Desconecte la unidad de la red eléctrica y espere a que se
apague el display.

2a. Pulse [Status] - [Main Menu] - [OK] (Estado - Menu principal
- Aceptar) al mismo tiempo mientras enciende el Display
gréfico LCP 102

2b. Pulse [Menu] (Menu) mientras enciende el display

numérico LCP 101.

Suelte las teclas después de 5 segundos.

Ahora, el convertidor de frecuencia se encuentra
configurado con los ajustes predeterminados.

Con este parametro se inicializa todo excepto: 15-00 Horas de
funcionamiento; 15-03 Arranques; 15-04 Sobretemperat.;
15-05 Sobretension.

iNOTA!
Cuando lleve a cabo una inicializacién manual, también se
reiniciara la comunicacién serie, 14-50 Filtro RFl y los ajustes
de registro de fallos.

Elimina los parametros seleccionados en 25-00 Controlador
de cascada.

iNOTA!
Tras lainicializacién y la reconexién de energia, el display no
mostrara informacién hasta pasados un par de minutos.
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3 Descripcion del parametro

3.1 Seleccién de parametros

3.1.1 Estructura del menu principal

Los pardmetros para el convertidor de frecuencia se agrupan
en diversos grupos con el fin de facilitar la selecciéon de los
mas adecuados para optimizar el funcionamiento de la
unidad.

La gran mayoria de aplicaciones Convertidor de frecuencia
VLT HVAC pueden programarse utilizando el botén Menu
répido y seleccionando los pardmetros de Configuracién
rapida y de Ajustes de funcion.

Las descripciones y los ajustes predeterminados de los
pardmetros se encuentran en el apartado Listas de
pardmetros al final de este manual.

0-** Func./Display

1-** Carga/Motor

2-** Frenos

3-** Ref./Rampas
4-** Lim./Advert.
5-** E/S digital
6-** E/S analdgica

8-** Comunic. y opciones
9-** Profibus

10-** Fieldbus CAN

11-** LonWorks

13-** Smart Logic Controller

14-** Func. especiales

15-** Informacién FC

16-** Lecturas de datos

18-** Info y lect. de datos

20-** Convertidor de frecuencia de lazo cerrado

21-** Lazo cerrado ampl.

22-** Funciones de aplicaciones

23-** Funciones basadas en el tiempo

24-** Funciones de aplicaciones 2

25-** Controlador de cascada
26-** Opcién E/S analégica MCB 109
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3.2 Menu principal - Funcionamiento y
display - Grupo 0

Parametros relacionados con las funciones fundamentales
del convertidor de frecuencia, el funcionamiento de los
botones del LCP y la configuracion del display LCP.

0-01 Idioma

Option:

Funcién:

[52] | Hrvatski |

0-02 Unidad de velocidad de motor

Option:  Funcion:
. . Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en
3.2.1 0-0* Ajustes basicos marcha.
Lo que muestre el display depende de los ajustes de
0-01 Idioma 0-02 Unidad de velocidad de motor y 0-03 Ajustes
Option: Funcién: regionales. Los ajustes predeterminados de 0-02 Unidad
- P z de velocidad de motor y 0-03 Ajustes regionales
Define el idioma que se usara en el ) o
display, dependen de la regiéon del mundo en que se suministre
’ el convertidor de frecuencia, pero pueden
El convertidor de frecuencia puede reprogramarse seglin sea necesario.
entregarse con 2 diferentes paquetes de
cTegane con Podts ‘NOTA!
idiomas. El inglés y el aleman se incluyen | U
en ambos paquetes. El inglés no puede Cambiar la Unidad de velocidad del motor pondra
borrarse ni manipularse. algunos parametros a sus valores iniciales. Se
0]~ | English ———— s do 1 - recomienda seleccionar primero la unidad de
ngts arte e los paquetes de fclomas 1~ velocidad del motor, antes de modificar otros
[1] | Deutsch Parte de los paquetes de idiomas 1-2 pardmetros.
[2] | Francais Parte del paquete de idioma 1
— [0] * | RPM [ Selecciona mostrar los pardmetros y variables de la
[3] |Dansk Parte del paquete de idioma 1 . . . .
velocidad del motor (p. €j., referencias, realimenta-
[4] | Spanish Parte del paquete de idioma 1 ciones y limites) en términos de velocidad del motor
[5] | Italiano Parte del paquete de idioma 1 (en rpm).
6] | Svenska Parte del paquete de idioma 1 [1]1 *[Hz | Selecciona mostrar los parametros y variables de la
velocidad del motor (p. ej.,, referencias, realimenta-
] | sl Hatielcelipaglsticalidiamapt ciones y limites) en términos de frecuencia de salida al
[10] [ Chinese Paquete de idioma 2 motor (en Hz).
[20] | Suomi Parte del paquete de idioma 1 X X
i 0-03 Ajustes regionales
[22] | English US Parte del paquete de idioma 1 Option: Funcién:
[27] | Greek Parte del paquete de idioma 1 Este parametro no se puede ajustar con el
[28] | Bras.port Parte del paquete de idioma 1 motor en marcha.
. — Lo que muestre el display depende de los
[36] | Slovenian Parte del paquete de idioma 1 ajustes de 0-02 Unidad de velocidad de motor y
[39] | Korean Parte del paquete de idioma 2 0-03 Ajustes regionales. Los ajustes predeter-
inados de 0-02 Unidad de velocidad d i
[40] | Japanese Parte del paquete de idioma 2 mina OS_ © _m ad de velocidad de motor
y 0-03 Ajustes regionales dependen de la
[41] | Turkish Parte del paquete de idioma 1 regién del mundo en que se suministre el
[42] | Trad.Chinese Parte del paquete de idioma 2 convertidor de frecuencia, pero pueden
reprogramarse segun sea necesario.
[43] | Bulgarian Parte del paquete de idioma 1
- — [0] * | Internacional | Ajusta la unidades de 7-20 Potencia motor [kW]
[44] | Srpski Parte del paquete de idioma 1 a [KW], y el valor predeterminado de
[45] | Romanian Parte del paquete de idioma 1 1-23 Frecuencia motor [50 Hz].
[46] | Magyar Parte del paquete de idioma 1 [1] | Norteamérica | Ajusta la unidades de 7-21 Potencia motor [CV]
[47] | Czech Parte del paquete de idioma 1 2 G, 3y &l veler predsiaimiiees ol
1-23 Frecuencia motor a 60 Hz.
[48] | Polski Parte del paquete de idioma 1
[49] | Russian Parte del paquete de idioma 1 El ajuste que no se utilice se hace invisible.
[50] | Thai Parte del paquete de idioma 2
[51] | Bahasa Indonesia | Parte del paquete de idioma 2
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0-04 Estado operacion en arranque

Option: Funcién:

Seleccionar el modo de funcionamiento cuando
se vuelve a conectar el convertidor de frecuencia
a la tension de red cuando funciona en modo
manual (local).

[0] * | Auto- Vuelve a arrancar el convertidor de frecuencia

arranque [ manteniendo la misma referencia local y las
mismas condiciones de arranque/parada
(aplicadas por [Hand On]/[Off] en el LCP o
arranque manual a través de una entrada

digital), que tenia el convertidor al apagarlo.

[1]1 | Par. forz,
ref. guard

Utiliza la referencia guardada [1] para detener el
convertidor de frecuencia pero mantener al
mismo tiempo en memoria la referencia local de
velocidad previa a la parada. Después de que se
conecte la tensién de red y después de recibir
un comando de arranque (utilizando el botén
[Hand On] (Marcha manual) del LCP o mediante
un comando Arranque manual desde una
entrada digital), el convertidor de frecuencia
vuelve a arrancar y funciona a la velocidad de
referencia guardada.

3.2.2 0-1* Operac. de ajuste

Definir y controlar los ajustes de pardmetros individuales.

El convertidor de frecuencia cuenta con cuatro ajustes de
pardmetros que se pueden programar independientemente
unos de otros. Esto hace que el convertidor de frecuencia sea
muy flexible y pueda satisfacer los requerimientos de
muchos esquemas de control de sistemas Convertidor de
frecuencia VLT HVAC diferentes, ahorrando con frecuencia el
coste de equipamientos externos. Por ejemplo, pueden
utilizarse para programar el convertidor de frecuencia de
modo que se acomode a un esquema de control en un
ajuste (p. ej. funcionamiento de dia), y a otro esquema de
control en otro ajuste (p. ej. funcionamiento de noche).
Alternativamente, pueden ser utilizados por una unidad AHU
0 equipamiento OEM para programar de manera idéntica
todos los convertidores de frecuencia para diferentes
modelos dentro de una gama, de manera que tengan los
mismos parametros, y luego, durante la produccién o puesta
en servicio, simplemente seleccionar un ajuste especifico
dependiendo de en qué modelo, dentro de esa gama, se va a
instalar el convertidor de frecuencia.

El ajuste activo (es decir, el ajuste en el que el convertidor de
frecuencia esta funcionando actualmente), puede ser
seleccionado en 0-10 Ajuste activo y se mostrara en el LCP.
Utilizando ajuste multiple, es posible cambiar entre ajustes,
con el convertidor de frecuencia en funcionamiento o
parado, utilizando una entrada digital o a través de
comandos de la linea de comunicacién serie (p. ej. para
ahorro nocturno). Si es necesario cambiar los ajustes durante
el funcionamiento, asegurese de programar el 0-12 Ajuste
actual enlazado a de la manera adecuada. Para la mayoria de

las aplicaciones Convertidor de frecuencia VLT HVAC no sera
necesario programar 0-12 Ajuste actual enlazado a, incluso
cuando se requiera cambiar el ajuste en funcionamiento,
pero para aplicaciones muy complejas que utilicen
totalmente la flexibilidad que proporciona el ajuste multiple,
puede ser necesario. Utilizando 0-11 Ajuste de programacion
es posible editar parametros dentro de cualquiera de los
ajustes mientras el convertidor de frecuencia sigue
funcionando en el ajuste activo, que puede ser diferente que
el que se estad editando. Utilizando 0-51 Copia de ajuste es
posible copiar ajustes de pardmetros entre ajustes para
permitir una puesta en servicio mas rapida si se necesitan
ajustes similares de pardmetros en diferentes ajustes.

0-10 Ajuste activo

Option: Funcién:

Seleccione el ajuste en el que va a funcionar el
convertidor de frecuencia.

Utilice 0-51 Copia de ajustepara copiar un ajuste
sobre otro o sobre todos los demds ajustes.
Para evitar configuraciones contradictorias del
mismo pardmetro en ajustes diferentes, enlace
los ajustes entre si utilizando 0-12 Ajuste actual
enlazado a. Detenga el convertidor de
frecuencia antes de cambiar entre ajustes en los
que los pardmetros marcados como 'no modifi-
cables durante el funcionamiento' tengan
valores diferentes.

Los parametros "no modificables durante el
funcionamiento" estan marcados como FALSO
en las listas de parametros de la seccion Listas
de parametros

[0] | Ajuste de
fabrica

No se puede cambiar. Contiene el conjunto de
datos Danfoss, y puede utilizarse como fuente
de datos para devolver los demas ajustes a un
estado conocido.

[1] * | Ajuste
activo 1

Los ajustes Ajuste 1 [1] a Ajuste 4 [4] son los
cuatro distintos ajustes de pardmetros en los
que pueden programarse todos los parametros.

[2] | Ajuste
activo 2

[3] | Ajuste
activo 3

[4] | Ajuste
activo 4

[9] [ Ajuste
multiple

Se utiliza para la seleccién remota de ajustes
utilizando entradas digitales y el puerto de
comunicacion serie. Este ajuste utiliza los
ajustes del 0-12 Ajuste actual enlazado a.
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0-11 Ajuste de programacion

0-12 Ajuste actual enlazado a

Option: Funcién: Option: Funcién:
Seleccionar el ajuste a editar (es decir, a ajuste a otro durante el funcionamiento (es
programar) durante el funcionamiento; bien el decir, mientras el motor estd en marcha).
ajuste activo o bien uno de los ajustes no Ejemplo:
activos. El numero de ajuste que se esta Utilice el Ajuste multiple para cambiar del
editando se muestra en el LCP (entre Ajuste 1 al Ajuste 2 mientras el motor esta en
paréntesis). marcha. Programe primero el Ajuste 1y
- - - después asegurese de que éste y el Ajuste 2
[0] [Ajuste de | no puede modificarse pero es Gtil como fuente p ) g. <! s ]
- P estan sincronizados (o 'enlazados’). La sincro-
fabrica de datos para devolver los demas ajustes a un L
) nizacién se puede hacer de dos maneras:
estado conocido. . L ) .
1. Cambie la edicién de ajuste a Ajuste 2 [2]
[1] | Ajuste Ajuste activo 1 [1] a Ajuste activo 4 [4] se pueden en 0-11 Ajuste de programacién y ponga
activo 1 editar libremente durante el funcionamiento, 0-12 Ajuste actual enlazado a a Ajuste 1 [1].
independientemente del ajuste activo actual. Esto iniciara el proceso de enlace (sincroni-
[2] [ Ajuste zacion).
activo 2 3
[3] | Ajuste g
&
activo 3 &
[4] | Ajuste
activo 4
[9] * | Ajuste (es decir, el ajuste con el que estéd funcionando
activo el convertidor de frecuencia), también puede
editarse durante el funcionamiento. La edicién 0
de parametros en el ajuste seleccionado se hace . . .
p | | L:ZP y ; 2. Estando en Ajuste 1, copie el Ajuste 1 al
normalmente en e , pero también puede . - .
o g | p ol P d Ajuste 2 utilizando 0-50 Copia con LCP.
acerse a través de cualquiera de los puertos de o .
- ) g g Después, ajuste 0-12 Ajuste actual enlazado a
comunicacion serie. . .
a Ajuste 2 [2]. Esto comenzara el proceso de
X enlace.
0-12 Ajuste actual enlazado a
Option: Funcién: %
Sélo es necesario programar este parametro &
si se requiere cambiar los ajustes mientras el .
motor esta en marcha. Asegura que los
parametros que «no son modificables en
funcionamiento» tienen el mismo ajuste en
todos los ajustes relevantes. , 5
Después de realizar el enlace, 0-13 Lectura:
Para permitir cambios de un ajuste a otro sin Ajustes relacionados mostraré {1,2} para
conflictos durante el funcionamiento del indicar que todos los parametros «No modifi-
convertidor de frecuencia, enlace los ajustes cables durante el funcionamiento» son ahora
que contienen parametros que no se pueden los mismos en el Ajuste 1y el Ajuste 2. Si se
modificar durante el funcionamiento. El realiza un cambio de un parémetro «No
enlace garantizara la sincronizaciéon de los modificable durante el funcionamiento, p.
valores de los parametros «no modificables €j. 1-30 Resistencia estator (Rs),, en el Ajuste 2,
durante el funcionamiento» al cambiar de un se cambiara también automaticamente en el
ajuste a otro en funcionamiento. Los Ajuste 1. Ahora ya es posible cambiar del
parametros «no modificables durante el Ajuste 1 al Ajuste 2 durante el funciona-
funcionamiento» pueden ser identificados miento.
porque estan marcados como FALSO en las - -
. . S [0] * [ Sin relacionar
listas de parametros de la seccion Listas de .
, [1] | Editar ajuste 1
pardmetros.
[2] | Editar ajuste 2
La funcién 0-12 Ajuste actual enlazado a se - -
Y [3] | Editar ajuste 3
utiliza cuando estd seleccionado Ajuste - -
. ) . : [4] | Editar ajuste 4
multiple en 0-10 Ajuste activo. El ajuste
multiple puede utilizarse para cambiar de un
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0-13 Lectura: Ajustes relacionados

Matriz [5]
Range: Funcién:
0*| [0 - | Ver una lista de todos los ajustes relacionados mediante

255 ] | 0-12 Ajuste actual enlazado a. El parametro tiene un
indice por cada ajuste de parametro. El valor del
parametro mostrado para cada indice indica qué ajustes
estan enlazados a ese ajuste del parametro.

[ndice Valor LCP
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

4 {4}

Tabla 3.2 Ejemplo: Los ajustes 1y 2 estan enlazados

Range:

0-14 Lectura: Prog. ajustes / canal

Funcién:

2147483647 ]

0*| [-2147483648 -

Ver la configuracion de 0-11 Ajuste de progra-
macién para cada uno de los cuatro
diferentes canales de comunicacién. Cuando
el nimero se muestra en hexadecimal, como
en el LCP, cada nimero representa un canal.
Los nimeros 1-4 representan un nimero de
ajuste; «F» significa ajuste de fabrica; y «A»
significa ajuste activo. Los canales son, de
derecha a izquierda: LCP, bus FC, USB,
HPFB1.5.

Ejemplo: el nimero AAAAAA21h significa que
el bus FC ha seleccionado el Ajuste 2 en
0-11 Ajuste de programacion, el LCP ha
seleccionado el Ajuste 1 y todos los demas
utilizan el ajuste activo.

3.2.3 0-2* LCP Display

Definir las variables a mostrar en el panel de control local

gréfico (LCP).

iNOTA!

Consulte los parametros 0-37 Texto display 1, 0-38 Texto
display 2'y 0-39 Texto display 3 para obtener informacién
sobre cdmo escribir textos para el display.

0-20 Linea de pantalla pequena 1.1

Option:

Funcién:

Seleccione una variable para mostrar
en el display en la linea 1, posicién
izquierda

[0] * Ninguno

Ningun valor de display seleccionado

0-20 Linea de pantalla pequeda 1.1

Option: Funcién:

[37] Texto display 1 Es posible escribir una cadena de
texto individual para mostrarla en el
LCP o para ser leida a través de la
comunicacién serie.

[38] Texto display 2 Es posible escribir una cadena de
texto individual para mostrarla en el
LCP o para ser leida a través de la
comunicacion serie.

[39] Texto display 3 Es posible escribir una cadena de
texto individual para mostrarla en el
LCP o para ser leida a través de la
comunicacion serie.

[89] Lectura de fecha y [ Muestra la fecha y la hora actuales.

hora

[953] Céd. de advert. Muestra advertencias de comuni-

Profibus cacion de Profibus.
[1005] | Lectura contador | Visualiza el nimero de errores de
errores transm. transmisién del control CAN desde el
ultimo encendido.
[1006] | Lectura contador | Visualiza el nUmero de errores de
errores recepcion | recepcion de control CAN desde el
ultimo encendido.

[1007] | Lectura contador | Visualiza el nimero de eventos de

bus desac. bus desactivado producidos desde el
ultimo encendido.

[1013] | Pardmetro de Visualiza un cédigo de advertencia

advertencia especifico de DeviceNet. Se asigna un
bit independiente a cada advertencia.

[1115] | Céd. de Muestra las advertencias especificas

advertencia LON | LON.

[1117] | Revision XIF Muestra la version del archivo de la
interfaz externa del chip Neuron C en
la opcién LON.

[1118] | Revisidon Muestra la version de software del

LonWorks programa de aplicacién del chip
Neuron C en la opcion LON.

[1501] | Horas funcionam. | Visualiza el nimero de horas de
funcionamiento del motor.

[1502] | Contador KWh Visualiza el consumo de energia en
kWh.

[1600] | Cédigo de control | Visualiza el cédigo de control
enviado desde el convertidor de
frecuencia mediante el puerto de
comunicacién en serie, en cédigo
hexadecimal.

[1601] | Referencia Referencia total (la suma de

[Unidad] referencia digital, analdgica, interna,
de bus, mantenida, y de enganche
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0-20 Linea de pantalla pequeiia 1.1 0-20 Linea de pantalla pequefia 1.1

Option: Funcién: Option: Funcién:
arriba y abajo) en la unidad [1626] | Potencia filtrada
seleccionada. kW]
[1602] * | Referencia % Referencia total (la suma de [1627] | Potencia filtrada
referencia digital, analégica, interna, [cvi
de bus, mantenida, y de enganche [1630] | Tensién Bus CC Tension del circuito intermedio en el
arriba y abajo) en porcentaje. convertidor de frecuencia.
[1603] | Céd. estado Codigo de estado actual. [1632] |Energia freno /s | Potencia actual de frenado
transferida a una resistencia de freno
[1605] | Valor real princ. Visualiza el cédigo de 2 bytes
externa.
[%] enviado con el cédigo de estado al ’ -
La potencia se indica como un valor
bus maestro informando del valor . .
instantaneo.
real principal.
[1633] | Energia freno / 2 | Potencia de frenado transferida a una
[1609] | Lectura persona- | Visualiza lecturas de datos definidas . . .
min resistencia de freno externo. La
lizada por el usuario tal como estan . .
potencia principal se calcula de
configuradas en 0-30 Unidad de . -
manera continua durante los Gltimos
lectura personalizada, 0-31 Valor min.
120 segundos.
de lectura personalizada y 0-32 Valor
max. de lectura personalizada. [1634] [ Temp. disipador Temperatura del disipador actual del
- - - convertidor de frecuencia. El limite de
[1610] | Potencia [kW] Pot:naa real consumida por el motor desconexion es 95 = 5° C; la
en kW. reconexion se produce a 70 = 5° C.
1611 Potencia [HP Potencia real consumida por el moto
: ] ia [HP] v : umicap ' [1635] | Témico inversor Porcentaje de carga de los inversores.
en CV.
[1636] |Int. Nom. Inv. Intensidad nominal del convertidor
[1612] | Tensidon motor Tensién suministrada al motor. .
de frecuencia.
161 F i F i | , ir, | , - X 2o :
[1613] recuencia recuencia del motor, es decir, la [1637] | Max. Int. Inv. La intensidad méaxima del convertidor
frecuencia de salida del convertidor i
de frecuencia.
de frecuencia en Hz.
[1638] | Estado ctrlador SL | Estado del evento ejecutado por el
[1614] | Intensidad motor | Corriente de fase del motor medida
controlador.
como valor efectivo.
[1639] | Temp. tarjeta Temperatura de la tarjeta de control.
[1615] | Frecuencia [%] Frecuencia del motor, es decir, la control
frecuencia de salida del convertidor - -
. . [1643] [ Estado de Véase el grupo de pardmetros 23-0*
de frecuencia, en porcentaje. . . )
acciones Acciones temporizadas.
[1616] | Par [Nm] La carga actual del motor en forma temporizadas
de porcentaje del par nominal del [1650] | Referencia externa [ Suma de la referencia externa como
motor. porcentaje (suma de analdgica /
[1617] | Velocidad [RPM] | Referencia de velocidad del motor. La impulso / bus).
velocidad actual depende de la [1652] | Realimentacion Valor de referencia tomado de la
compensacién de deslizamiento que [Unit] entrada o entradas digitales
se esté utilizando (compensacién programadas.
establecida en el 7-62 Compensacion — — —
. . - [1653] | Referencia Digi Visualiza la contribucién del
deslizam.). Si no se utiliza, la . s e i
0 otenciometro digital a la realimen-
velocidad actual sera el valor leido en & i ) : .
. . . tacidon de la referencia real.
el display menos el deslizamiento del
motor. [1654] | Realim. 1 [Unidad] | Visualiza el valor de Realimentacion
1. Consulte también el par. 20-0*.
[1618] | Térmico motor Carga térmica del motor, calculada P
por la funcién ETR. Consulte también [1655] | Realim. 2 [Unidad] | Visualiza el valor de Realimentacion
el grupo de parametros 1-9* 2. Consulte también el param. 20-0*.
Temperatura motor. [1656] | Realim. 3 [Unidad] | Visualiza el valor de Realimentacion
[1622] | Par [%] Muestra el par actual desarrollado en 3. Consulte también el param. 20-0*.
porcentaje. [1658] | Salida PID [%] Devuelve el valor de salida del
controlador PID de lazo cerrado del
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Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

0-20 Linea de pantalla pequeiia 1.1

0-20 Linea de pantalla pequefia 1.1

Option: Funcién: Option: Funcién:
convertidor de frecuencia como salida para seleccionar la variable que
porcentaje. se debera mostrar.
[1660] | Entrada digital Muestra el estado de las entradas [1680] | Fieldbus CTW 1 Cédigo de control (CTW) recibido del
digitales. Sefal baja = 0; Sefal alta = bus maestro.
1. [1682] | Fieldbus REF 1 Valor de referencia principal enviado
Respecto al orden, véase - .
con el cédigo de control a través de
16-60 Entrada digital. El bit 0 esta en L .
la red de comunicacién en serie, por
el extremo derecho. ejemplo, desde el BMS, el PLC o
[1661] | Terminal 53 ajuste | Ajuste del terminal de entrada 53. cualquier otro controlador maestro.
conex. lEnelere) = 05 MEEEm S 1. [1684] | Opcion comun. Cddigo de estado ampliado de
[1662] | Entrada analdgica | Valor real en la entrada 53 como STW opcion de comunicaciones de bus de
53 referencia o valor de proteccion campo
[1663] | Terminal 54 ajuste | Ajuste de la entrada del terminal 54. [1685] | Puerto FC CTW 1 [ Cédigo de control (CTW) recibido del
conex. Intensidad = 0; Tensién = 1. bus maestro.
[1664] | Entrada analdgica [ Valor real en la entrada 54 como [1686] | Puerto FC REF 1 Codigo de estado (STW) enviado al
54 valor de referencia o de proteccién. bus maestro.
[1665] | Salida analdgica Valor real en mA en la salida 42. [1690] | Codigo de alarma | Una o mas alarmas en cédigo
42 [mA] Utilice el 6-50 Terminal 42 salida para hexadecimal (utilizado para comuni-
seleccionar la variable representada cacidn en serie)
0l b et 42 [1691] | Cédigo de alarma [ Una o mas alarmas en cédigo
[1666] | Salida digital [bin] | Valor binario de todas las salidas 2 hexadecimal (utilizado para comuni-
digitales. cacién en serie)
[1667] | Ent. pulsos #29 Valor actual de la frecuencia aplicada [1692] | Cod. de Una o mas advertencias en cédigo
[Hz] en el terminal 29 como entrada de advertencia hexadecimal (utilizado para comuni-
impulsos. cacion en serie)
[1668] | Ent. pulsos #33 Valor actual de la frecuencia aplicada [1693] | Cédigo de Una o més advertencias en cédigo
[Hz] en el terminal 33 como entrada de advertencia 2 hexadecimal (utilizado para comuni-
impulsos. cacién en serie)
[1669] | Salida pulsos #27 | Valor actual de los impulsos en el [1694] | Céd. estado amp | Una o varias condiciones de estado
[Hz] terminal 27 en modo de salida digital. en cédigo hexadecimal (utilizado
[1670] | Salida pulsos #29 | Valor actual de los impulsos en el para comunicacién en serie)
[Hz] terminal 29 en modo de salida digital. [1695] | Cédigo de estado [ Una o varias condiciones de estado
[1671] | Salida Relé [bin] Visualiza los ajustes de todos los il 2 e el Nt ilizee
. para comunicacion en serie)
relés.
[1672] | Contador A Visualiza el valor actual del contador [1696] | Cod. de manteni- | Los bits reflejan el estado de los
A miento eventos de mantenimiento
preventivo programados en el grupo
[1673] | Contador B Visualiza el valor actual del contador de pardmetros 23-1%.
B.
[1830] | Entr. analdg. Muestra el valor de la sefal aplicada
[1675] [ Entr. analég. Valor actual de la sefal en la entrada X42/1 al terminal X42/1 en la tarjeta de E/S
X30/11 X30/11 (tarjeta de E/S de proposito analégica.
general opcional).
[1831] [ Entr. analdg. Muestra el valor de la seial aplicada
[1676] | Entr. analog. Valor actual de la sefal en la entrada X42/3 al terminal X42/3 en la tarjeta de E/S
X30/12 X30/12 (tarjeta de E/S de propésito analégica.
general opcional).
[1832] [ Entr. analég. Muestra el valor de la sefal aplicada
[1677] | Salida analdgica Valor actual en la salida X30/8 (tarjeta X42/5 al terminal X42/5 en la tarjeta de E/S
X30/8 [mA] de E/S de propésito general analégica.
opcional). Utilice 6-60 Terminal X30/8
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0-20 Linea de pantalla pequena 1.1 0-20 Linea de pantalla pequeda 1.1

Option: Funcién: Option: Funcién:
[1833] | Sal. anal. X42/7 [V] | Muestra el valor de la sefal aplicada [3110] | Céd. estado
al terminal X42/7 en la tarjeta de E/S bypass
analdgica. [3111] | Horas func. bypass
[1834] | Sal. anal. X42/9 [V] | Muestra el valor de la seial aplicada [9913] | Tiempo inactiv.
al terminal X42/9 en la tarjeta de E/S [9914] | Ped. pardmbd en
analdgica. cola
— - [9920] | Temp dis. (TP1)
[1835] | Sal. anal. X42/11 Muestra el valor de la sefal aplicada -
. . [9921] | Temp dis. (TP2)
[\ al terminal X42/11 en la tarjeta de E/S
. [9922] | Temp dis. (TP3)
analdgica.
[9923] | Temp dis. (TP4)
[1836] | Entrada analégica [9924] | Temp dis. (TP5)
X48/2 [mA] [9925] | Temp dis. (TP6)
[1837] | Entr. temp. X48/4 [9926] | Temp dis. (TP7)
[1838] | Entr. temp. X48/7 [9927] | Temp dis. (TP8)
[1839] | Entr. temp. X48/10
[1850] | Lectura Sensorless 0-21 Linea de display 1.2 pequeia
[unidad] Seleccione una variable para mostrar en el display en la linea 1
[2117] | Referencia 1 Ext. El valor de la referencia para el (posicion central).
[Unidad] controlador de lazo cerrado ampliado Option: Funcién:
1.
[1614] * | Intensidad del motor | Las opciones son las mismas que
[2118] | Realim. 1 Ext. El valor de la sefal de realimentacion para el 0-20 Linea de pantalla
[Unidad] para el controlador de lazo cerrado pequefia 1.1.
ampliado 1.
0-22 Linea de display 1.3 pequefa
[2119] | Salida 1 Ext. [%] El valor de la salida del controlador . . . 3
) Seleccione una variable para mostrar en el display en la linea 1
de lazo cerrado ampliado 1. L
(posicion derecha).
[2137] | Referencia 2 Ext. [ El valor de la referencia para el Option: Funcién:
[Unidad] controlador de lazo cerrado ampliado - - -
5 [1610] * | Potencia [kW] | Las opciones son las mismas que para el
) 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1.
[2138] | Realim. 2 Ext. El valor de la sefal de realimentacion
[Unidad] para el controlador de lazo cerrado 0-23 Linea de display 2 grande
ampliado 2. Seleccione una variable para mostrar en el display en la linea 2.
[2139] | Salida 2 Ext. [%] El valor de la salida del controlador Option: Funci6n:
de lazo cerrado ampliado 2. [1613] * | Frecuencia | Las opciones son las mismas que para el
[2157] | Referencia 3 Ext. | El valor de la referencia para el 0 LI 0 P ST L
[Unidad] controlador de lazo cerrado ampliado 0-24 Linea de display 3 grande
3.
Seleccione una variable para mostrar en el display en la linea 3.
[2158] | Realim. 3 Ext. El valor de la sefal de realimentacion Option: Funcién:
[Unidad] para el controlador de lazo cerrado ; ; ;
. [30121] * | Frecuencia de red | Las opciones son las mismas que
P : para el 0-20 Linea de pantalla
[2159] | Salida 3 Ext. [%] El valor de la salida del controlador pequeria 1.1.
de lazo cerrado ampliado 3.
[2230] | Potencia falta de [ La potencia sin caudal calculada para
caudal la velocidad actual de funciona-
miento.
[2316] | Texto mantenim.
[2580] | Estado cascada Estado de funcionamiento del
controlador de cascada.
[2581] | Estado bomba Estado de funcionamiento de cada
bomba controlada por el controlador
de cascada.
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0-25 Mi ment personal

Matriz [20]

Range: Funcién:

Application [0 -
9999 ]

Definir hasta 20 parametros a incluir en
dependent* Q1 Menu personal, accesible mediante la
tecla [Quick Menu] (Menu rapido) del
LCP. Los pardametros se mostraran en Q1
Menu personal en el orden en que estén
programados en este parametro
indexado. Para eliminar un parametro,
ajuste su valor a ‘0000'.

Por ejemplo, esto puede utilizarse para
proporcionar un acceso rapido y sencillo
a s6lo 1 o a hasta 20 pardmetros que se
modifiquen con regularidad (por
ejemplo, por razones de mantenimiento)
o, en el caso de un OEM, para permitir
una puesta en marcha sencilla de su
equipo.

3.2.4 0-3* LCP Lectura personalizada

Es posible personalizar los elementos del display con
diversos fines: *Lectura personalizada. Valor proporcional a la
velocidad (lineal, cuadrada o cubica dependiendo de la
unidad seleccionada en 0-30 Unidad de lectura personalizada)
*Texto de display. Cadena de texto almacenada en un
pardmetro.

Lectura de datos personalizada

El valor calculado que se mostrara se basa en la configu-
racion de 0-30 Unidad de lectura personalizada, 0-31 Valor
min. de lectura personalizada (sélo lineal), 0-32 Valor mdx. de
lectura personalizada, 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM],
4-14 Limite alto veloc. motor [Hz] y en la velocidad real.

Lectura_personalizada (valar)
P 16-09

Unidad de lectura
personclizada P 0-30

1308T105.11

Valor méx.
P 0-32

)
)
o OA
o
£ )
N\ < o)
) < \°°0
S & 3
S
X5 & A
N D \)O O
< NG
xS &
» & >
Valor min. i S 4
Sslo unidades lifeales &
P 0-31
Velocidad del motor
Limite superior de

velocldad del motor
P 4—13 (RPM)
P 4-14 (Hz)

La relacién dependera del tipo de unidad seleccionada en
0-30 Unidad de lectura personalizada:

Tipo de unidad

Relacién de velocidad

Sin dimensién

Lineal

Velocidad

Caudal, volumen

Caudal, masa

Velocidad

Longitud

Temperatura

Presién

Cuadratica

Potencia

Cubica

0-30 Custom Readout Unit

Option: Funcién:
Programar un valor para ser mostrado en el display
del LCP. El valor tiene una relacion lineal, cuadrética
o cubica con la velocidad. Esta relacion depende de
la unidad seleccionada (ver tabla anterior). El valor
real calculado se puede leer en 16-09 Lectura
personalizada, y mostrarse en el display
seleccionando Lectura personalizada [16-09] en
0-20 Linea de pantalla pequefia 1.1 hasta 0-24 Linea
de pantalla grande 3.

[0]

[11* %

[5] PPM

[10] [ 1/min

[11] | RPM

[12] | Pulse/s

[20] |I/s

[21] | I/min

[22] |[I/h

[23]1 | m¥s

[24] | m*/min

[25] |m*h

[30] [ka/s

[31] | kg/min

[32] [kg/h

[33] |t/min

[34] |t/h

[40] | m/s

[41] [ m/min

[45] | m

[60] |°C

[70] | mbar

[71] | bar

[72] | Pa

[73] | kPa

[74] | m WG

[75] [ mm Hg

[80] | kW

[120] [ GPM

[121] | gal/s

[122] | gal/min

[123] [ gal/h
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0-30 Custom Readout Unit

Option: Funcién:

[124] | CFM

[125] | fe¥/s

[126] | ft*/min

[127] | fé/h

[130] | Ib/s

[131] | Io/min

[132] [ Ib/h

[140] | ft/s

[141] | ft/min

[145] | ft

[160] | °F

[170] | psi

1711 | Ib/in®

[172] | in WG

[173] | ft WG

[174] | in Hg

[180] | HP

Range: Funcién:

Application [Application [ Este parametro permite elegir el

dependent* dependant] valor min. de la lectura de datos
definida por el usuario (se
produce a velocidad cero). Solo
es posible ajustar un valor
diferente de 0 cuando se
selecciona una unidad lineal en
0-30 Unidad de lectura persona-
lizada. Para unidades cuadréticas
o cubicas, el valor minimo sera 0.

0-32 Valor méax. de lectura personalizada

Range: Funcién:
100.00 Custom- [Application Este parametro ajusta el valor
ReadoutUnit* dependant] maximo que se mostrara

cuando la velocidad del motor
haya alcanzado el valor
ajustado en 4-13 Limite alto
veloc. motor [RPM] o 4-14 Limite
alto veloc. motor [Hz] (depende
del ajuste del 0-02 Unidad de
velocidad de motor).

0-37 Texto display 1

Range:  Funcién:

0* | [0- | En este parametro es posible escribir una cadena de
0] texto individual para mostrarla en el LCP o para ser leida
a través de la comunicacion serie. Si se va a mostrar de
forma permanente, seleccione Texto display 1 en el
0-20 Linea de pantalla pequenia 1.1, 0-21 Linea de pantalla
pequenia 1.2, 0-22 Linea de pantalla pequena 1.3,

0-23 Linea de pantalla grande 2 o 0-24 Linea de pantalla

grande 3. Utilice los botones [4] o [¥] del LCP para

0-37 Texto display 1

Range:  Funcién:
cambiar un caracter. Utilice los botones [«] y [>] para

mover el cursor. Cuando un caracter quede resaltado
por el cursor, este caradcter puede cambiarse. Utilice los

botones [A] o [Y] del LCP para cambiar un caracter. Es
posible insertar un caracter colocando el cursor entre

dos caracteres y pulsando [A] o [Y].

0-38 Texto display 2

Range:  Funcién:

0% | [0- |En este parametro es posible escribir una cadena de
0] texto individual para mostrarla en el LCP o para ser
leida a través de la comunicacién serie. Si se va a
mostrar permanentemente, seleccione Texto display 2
en los 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1,0-21 Linea de
pantalla pequena 1.2,0-22 Linea de pantalla pequena 1.3,
0-23 Linea de pantalla grande 2 o 0-24 Linea de pantalla
grande 3. Utilice los botones [A] o [Y] del LCP para

cambiar un caracter. Utilice los botones [4] y [»] para
mover el cursor. Cuando un caracter estd resaltado por
el cursor, puede cambiarse. Es posible insertar un
caracter colocando el cursor entre dos caracteres y

pulsando [A] o [Y].

0-39 Texto display 3
Range:  Funcién:

0% | [0- |En este parametro es posible escribir una cadena de
0] texto individual para mostrarla en el LCP o para ser
leida a través de la comunicacion serie. Si se va a
mostrar permanentemente, seleccione Texto display 3
en los 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1,0-21 Linea de
pantalla pequena 1.2, 0-22 Linea de pantalla pequeiia 1.3,
0-23 Linea de pantalla grande 2 o 0-24 Linea de pantalla
grande 3. Utilice los botones [A] o [Y] del LCP para

cambiar un caracter. Utilice los botones [4] y [»] para
mover el cursor. Cuando un caracter estd resaltado por
el cursor, puede cambiarse. Es posible insertar un
caracter colocando el cursor entre dos caracteres y

pulsando [A] o [Y].
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3.2.5 0-4* LCPTeclado

Activar, desactivar y proteger con contraseia teclas indivi-
duales del teclado del LCP.

0-40 Botén (Hand on) en LCP

Option: Funcién:

[0] | Desactivado Sin funcién

[1] * [ Activado Tecla [Handon] (Manual) activada
[2] | Contrasena Evita el arranque no autorizado en

modo manual. Si 0-40 Botén (Hand on)
en LCPestd incluido en Mi menu
personal, defina la contrasefia en

0-65 Codigo de menu personal. Si no es
asi, defina la contrasena en

0-60 Contrasefia menu principal.

[3] | Activado sin OFF
[4] | Contrasefa sin OFF
[5] |Activado con OFF
[6] | Contrasefia con OFF

0-41 Botén (Off) en LCP

Option: Funcién:

[0] | Desactivado Sin funcién

[1] * [ Activado Tecla [Off] activada

[2] | Contrasefa Evitar parada no autorizada. Si

0-41 Botén (Off) en LCP esta incluido en
Mi menu personal, definir la contrasena
en 0-65 Cddigo de menu personal. Si no
es asi, defina la contrasefia en

0-60 Contrasefia menu principal.

[3] | Activado sin OFF
[4] [ Contrasena sin OFF
[5]1 | Activado con OFF

[6] [Contrasefa con OFF

0-42 [Auto activ.] llave en LCP

Option: Funcién:

[0] | Desactivado Sin funcién

[1] * | Activado Tecla [Auto on] activada

[2] | Contrasena Evitar arranque no autorizado en modo

Auto. Si 0-42 [Auto activ.] llave en LCP
esta incluido en Mi menu personal,
definir la contrasena en 0-65 Cddigo de
menu personal. Si no es asi, defina la
contrasefia en 0-60 Contrasefia ment
principal.

[3] | Activado sin OFF

[4] | Contraseia sin OFF

[5] |Activado con OFF

[6] [Contrasefa con OFF

0-43 Botén (Reset) en LCP

Option: Funcién:

[0] | Desactivado Sin funcién

[1] * | Activado Tecla [Reset] activada

[2] | Contrasefa Evita el reinicio no autorizado. Si

0-43 Botdn (Reset) en LCP esta incluido
en 0-25 Mi menu personal, defina la

contrasefa en 0-65 Cédigo de menti
personal. Si no es asi, defina la
contrasefia en 0-60 Contrasefia menu
principal.

[3] | Activado sin OFF
[4] | Contrasefa sin OFF
[5] | Activado con OFF
[6] | Contrasefia con OFF

3.2.6 0-5* Copiar/Guardar

Copiar ajustes de parametros entre configuraciones y desde/
hacia el LCP.

0-50 Copia con LCP

Option: Funcién:

[0] * [ No copiar Sin funcion

[1] | Trans. LCP Copia todos los pardmetros de todos los

tod. par. ajustes desde la memoria del convertidor de
frecuencia a la memoria del LCP. Para
propdsitos de reparacion, es recomendable
copiar todos los pardmetros en el LCP después
de la puesta en servicio.

[2] | Trd LCP tod. | Copia todos los parametros de todos los
par. ajustes desde la memoria del LCP hacia la
memoria del convertidor de frecuencia.

[3] |Tr d LCP par | Copia solo los parametros que sean indepen-
ind tam dientes del tamafio del motor. La ultima
seleccién puede utilizarse para programar
varios dispositivos con la misma funcién sin
perturbar los datos que ya se han ajustado.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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0-51 Copia de ajuste

0-66 Acceso a menu personal sin contrasefa

3.2.7 0-6* Contrasena

0-60 Contrasefia menu principal

Range: Funcién:

100% | [0 - 999 ] | Definir la contrasena para acceder al menu
principal con la tecla [Main Menul]. Si 0-61 Acceso
a menu princ. sin contrasefa esté ajustado como
Acceso total [0], se ignora este pardmetro.

0-61 Acceso a menu princ. sin contraseina

Option: Funcién:

[0] * | Acceso total | Desactiva la contrasena definida en
0-60 Contrasefia menu principal.

[11 | Sélo lectura | Evita la modificacién no autorizada de los

parametros del Menu principal.

[2] [Sin acceso | Evita la visualizacion y modificacién no
autorizadas de los parametros del Menu

principal.

Si se selecciona Acceso total [0], los parametros
0-60 Contrasefia menu principal,0-65 Cédigo de menu personal
y 0-66 Acceso a menu personal sin contrasena se ignoraran.

0-65 Codigo de menu personal

Range: Funcién:

200* [ [0 - 999 1| Definir la contraseiia para acceder a Mi menu
personal con la tecla [Quick Menul]. Si

0-66 Acceso a menu personal sin contrasefia esta
ajustado como Acceso total [0] se ignorard este
pardmetro.

Option: Funcién: Option: Funcién:
[0] * [ No copiar Sin funcién [0] * [ Acceso total [ Desactiva la contrasena definida en 0-65 Cédigo
[1] | Copiar al Copia todos los pardmetros del ajuste de Ol U (PR e
ajuste 1 programacion actual (definido en 0-11 Ajuste [1] [ Sélo lectura | Evita la edicidon no autorizada de los
de programacion) al ajuste 1. pardmetros de Mi menu personal.
[2] | Copiar al Copia todos los parametros del ajuste de [2] | Sin acceso [ Evita la visualizacién y edicién no autorizada de
ajuste 2 programacion actual (definido en 0-11 Ajuste parametros de Mi menu personal.
de programacion) al ajuste 2.
- - - - Si 0-61 Acceso a menu princ. sin contrasefia esta ajustado
[3] | Copiar al Copia todos los parametros del ajuste de . .
) B o ) como Acceso total [0], se ignora este parametro.
ajuste 3 programacion actual (definido en 0-17 Ajuste
de programacién) al ajuste 3. A A
3.2.8 0-7* Ajustes del reloj
[4] | Copiar al Copia todos los parametros del ajuste de
j 4 fe | fini -11 Aj . .. ..
ajuste programacion ?Ctua SRS AR Ajustar la fecha y hora del reloj interno. El reloj interno
de programacion) al ajuste 4. - . . .
puede utilizarse para, por ejemplo, Acciones temporizadas,
[9] | Copiar a todos | Copia los parametros del ajuste actual a cada Registro de energia, Andlisis de tendencias, indicaciones de
uno de los ajustes de 1 a 4. fecha y hora en las alarmas, Eventos registrados y Manteni-

miento preventivo.

Es posible programar el reloj para el cambio de horario en
verano, asi como los dias laborables/no laborables de la
semana, incluyendo 20 excepciones (vacaciones etc.).
Aunque los ajustes del reloj se pueden realizar mediante el
LCP, pueden también llevarse a cabo con acciones
programadas y funciones de mantenimiento preventivo,
utilizando la herramienta de software MCT 10.

iNOTA!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentaciéon de
respaldo para la funcién de reloj, y la fecha y hora ajustadas
se reiniciardn al valor predeterminado (2000-01-01 00:00)
después de un apagén a menos que esté instalado un
modulo de reloj de tiempo real con alimentacién de
respaldo. Si no hay instalado ningiin médulo con respaldo
de energia, se recomienda utilizar la funcién de reloj solo si
el convertidor de frecuencia esta integrado en el BMS
utilizando comunicacioén serie, con el BMS manteniendo la
sincronizacién de la hora de los relojes de los equipos de
control. En el 0-79 Fallo de reloj es posible programar una
Advertencia para el caso de que el reloj no se haya ajustado
correctamente, p. €], después de un apagoén.

iNOTA!
Cuando se instala una tarjeta de opcién de E/S analégica

MCB 109, se incluye una bateria de respaldo para la fechay la
hora.

0-70 Fechay hora

Range: Funcién:
Application [Application Ajusta la fecha y la hora del
dependent* dependant] reloj interno. El formato a

utilizar se ajusta en
0-71 Formato de fecha y
0-72 Formato de hora.
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0-71 Formato de fecha

Option: Funcién:

Ajusta el formato de fecha que se utilizara en

0-81 Dias laborables

Matriz de siete elementos [0]-[6] que se muestra bajo el nimero de

parametro en el display. Pulse OK y desplacese por los elementos

0-74 Horario de verano

Option: Funcién:
Seleccione como debe gestionarse el horario de
verano. Para gestionarlo de forma manual
introduzca la fecha de inicio y la fecha de fin en los
0-76 Inicio del horario de verano 'y 0-77 Fin del horario
de verano.

[0] * [ No

[2] [Manual

0-76 Inicio del horario de verano

Range: Funcién:

Application [Application Ajusta la fecha y hora en la
dependent* dependant] que comienza el horario de
Size related* [0-0] verano. La fecha se

programa en el formato
seleccionado en el
0-71 Formato de fecha.

0-77 Fin del horario de verano

el LCP. mediante los botones 4 y ¥ del LCP.
[0] * | AAAA-MM-DD Option:  Funcién:
[1] * | DD-MM-AAAA Ajuste para cada dia de la semana si es un dia laborable
[21 | MM/DD/AAAA o no. El primer elemento de la matriz es Lunes. Los dias

laborables se utilizan para las acciones temporizadas.
0-72 Formato de hora
Opti F .. [0] * | No
ption: uncion: 1] Si
Ajusta el formato de hora que se utilizara en el LCP.

[0 * | 24 h 0-82 Dias laborables adicionales
0 12 h Matriz de 5 elementos [0]-[4] que se muestra bajo el niumero de

Range: Funcién:

Application [Application Ajusta la fecha y hora en la
dependent* dependant] que termina el horario de
0 N/A* [0 - 0 N/A] verano. La fecha se

programa en el formato
seleccionado en el
0-71 Formato de fecha.

0-79 Fallo de reloj

Option: Funcién:

Activa o desactiva la advertencia del reloj si no
se ha ajustado ni reiniciado el reloj tras un corte
de suministro y no hay ninguna fuente de
alimentacion auxiliar instalada. S| MCB 109 esta
instalada como «activada» por defecto.

[0] * | Desactivado

[1]1 | Activado

parametro en el display. Pulse [OK] (Aceptar) y desplacese por los

elementos mediante los botones 4 y ¥ del LCP.

Range: Funcién:
Application [Application
dependent* dependant]

0-83 Dias no laborables adicionales

Matriz de 15 elementos [0]-[14] que se muestra bajo el niumero de
parametro en el display. Pulse [OK] (Aceptar) y desplacese por los

elementos mediante los botones 4 y ¥ del LCP.

Range: Funcién:
Application [Application
dependent* dependant]

0-89 Lectura de fecha y hora

Range: Funcién:

0 [0 - 0 ] | Muestra la fecha y la hora actuales. La fecha y la hora
se actualizan continuamente.

El reloj no comenzard a contar hasta que se realice
un ajuste distinto al predeterminado en 0-70 Fecha y
hora.
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3.3 Menu principal - Carga y motor - Grupo 1

3.3.1 1-0* Ajustes generales

Definir si el convertidor de frecuencia funciona en lazo
abierto o lazo cerrado.

1-00 Modo Configuracién

Option: Funcién:
[0] * | Lazo La velocidad del motor se determina aplicando
abierto una referencia de velocidad o ajustando la
velocidad deseada en modo manual.
El modo de lazo abierto también se utiliza si el
convertidor de frecuencia forma parte de un
sistema de control de lazo cerrado basado en un
controlador PID externo que proporciona una
seial de referencia de velocidad como salida.
[3] |Lazo La velocidad del motor se determinard mediante
cerrado | una referencia procedente del controlador PID

integrado, variando la velocidad del motor como
parte de un proceso de control de lazo cerrado (p.
€j., presion o caudal constantes) El controlador PID
debe configurarse en el grupo de parametros20-**
0 a través de los ajustes de funcion a los que se
accede pulsando el botén [Quick Menu] (Menu
rapido).

iNOTA!
Este pardmetro no se puede cambiar cuando el motor esta
en marcha.

iNOTA!
Cuando se configura para lazo cerrado, los comandos

Cambio de sentido y Arranque y cambio de sentido no
invertirdn el sentido de giro del motor.

1-03 Caracteristicas de par

Option: Funcién:
[0] |Par
* compresor

Compresor [0]: para control de velocidad de
compresores de hélice y vaivén. Proporciona
una tension optimizada para una carga de par
constante del motor, en todo el intervalo hasta
10 Hz.

[1] | Par variable | Par variable [1]: para control de velocidad de
bombas centrifugas y ventiladores. También se
utiliza para controlar mas de un motor desde el
mismo convertidor de frecuencia (por ejemplo,
varios ventiladores de un condensador o varios
ventiladores de una torre de refrigeracion).
Proporciona una tensiéon optimizada para una

carga de par cuadrético del motor.

[2] | Optim. Optimizacion auto. de energia de compresor [2]:
auto. para control de velocidad energéticamente
energia CT [ 6ptimo de compresores de hélice y vaivén.

1-03 Caracteristicas de par

Option: Funcién:

Ofrece una tension optimizada para una carga
de par constante del motor en todo el intervalo
hasta 15 Hz, pero la funciéon AEO adaptara
ademas la tension exactamente a la carga
actual, reduciendo asi el consumo energético y
el ruido audible del motor. Para obtener un
rendimiento 6ptimo, el cos phi del factor de
potencia del motor debe ajustarse
debidamente. Este valor se ajusta en el

14-43 Cosphi del motor. El parametro tiene un
valor predeterminado que se ajusta automati-
camente al programar los datos del motor. Estos
ajustes garantizan una tension éptima del
motor, aungue si el motor necesita un ajuste del
factor de potencia cos phi, debe realizarse un
AMA mediante el 1-29 Adaptacién automdtica
del motor (AMA). No suele ser necesario ajustar
manualmente el parametro del factor de
potencia del motor.

[3] | Optim.
* auto.

Optimizacién auto. de energia VT [3]: Para un
control de velocidad de bajo consumo
energia VT | energético para bombas centrifugas y
ventiladores. Ofrece una tensiéon optimizada
para una carga de par cuadratico del motor,
pero la funcion AEO adaptard ademas la tension
exactamente a la situacion de carga actual,
reduciendo asi el consumo energético y el ruido
audible del motor. Para obtener un rendimiento
6ptimo, el cos phi del factor de potencia del
motor debe ajustarse debidamente. Este valor
se ajusta en el 14-43 Cosphi del motor. El
parametro tiene un valor predeterminado y se
ajusta automdaticamente al programar los datos
del motor. Estos ajustes garantizan una tension
Optima del motor, aunque si el motor necesita
un ajuste del factor de potencia cos phi, debe
realizarse un AMA mediante el 1-29 Adaptacion
automadtica del motor (AMA). No suele ser
necesario ajustar manualmente el parametro del
factor de potencia del motor.

1-06 Clockwise Direction

Este parametro define el término «En sentido horario» correspon-

diente a la flecha de direccion del LCP. Se utiliza para cambiar de
forma sencilla el sentido de la rotaciéon del eje sin intercambiar los
cables del motor. (Valido desde la version de software 5.84.)

Option: Funcién:

[o] * Normal

El eje del motor girara de
izquierda a derecha cuando el
convertidor de frecuencia esté
conectadoU->U,V->VyW->W
al motor.
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1-06 Clockwise Direction

Option:

Este parametro define el término «En sentido horario» correspon-
diente a la flecha de direccién del LCP. Se utiliza para cambiar de
forma sencilla el sentido de la rotacion del eje sin intercambiar los
cables del motor. (Valido desde la versién de software 5.84.)

Funcién:

(1]

Inverse

El eje del motor girara de derecha
a izquierda cuando el convertidor
de frecuencia esté conectado U ->
U, V->VyW->W al motor.

No se puede cambiar este parametro con el motor en

marcha.

3.3.2 1-2* Datos de motor

El grupo de parametros 1-2* comprende los datos de la placa
de caracteristicas del motor conectado.

iNOTA!

Cambiar el valor de estos pardmetros afecta a los ajustes de
otros parametros.

1-20 Potencia motor [kW]

Range: Funcién:
Application [Application | Introduzca la potencia nominal del
dependent* | dependant] motor en kW conforme a los datos

de la placa de caracteristicas del
mismo. El valor predeterminado se
corresponde con la salida nominal
de la unidad.

Este parametro no se puede ajustar
con el motor en marcha.
Dependiendo de las selecciones
realizadas en 0-03 Ajustes regionales,
se hace invisible el 7-20 Potencia
motor [kW] o 1-21 Potencia motor
[CV].

1-21 Potencia motor [CV]

Size related*

Range: Funcién:
Application [Application Introduzca la potencia nominal
dependent* dependant] del motor en CV conforme a la

[0.09 - 3000.00
hp]

placa de caracteristicas del
mismo. El valor predeterminado
se corresponde con la salida
nominal de la unidad.

Este parametro no se puede
ajustar con el motor en marcha.
Dependiendo de las selecciones
realizadas en 0-03 Ajustes
regionales, se hace invisible el
1-20 Potencia motor [kW] o

1-21 Potencia motor [CV].

1-22 Tensién motor

Range: Funcién:
Application [Application [ Introduzca la tensién del motor
dependent* dependant] nominal conforme a la placa de

caracteristicas. El valor predeter-
minado se corresponde con la
salida nominal de la unidad.
Este parametro no se puede
ajustar con el motor en marcha.

1-23 Frecuencia motor

Range: Funcién:

Application [20 - | Seleccione la frecuencia del motor a

dependent* | 1000 partir de los datos de la placa de caracte-
Hz] risticas del motor.Para el funcionamiento

a 87 Hz con motores de 230 / 400 V,
ajuste los datos de la placa de caracte-
risticas para 230 V / 50 Hz. Adapte el
4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] y el
3-03 Referencia mdxima a la aplicacion de
87 Hz.

iNOTA!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-24 Intensidad motor

Range: Funcién:
Application [Application Introduzca el valor nominal de la
dependent* dependant] intensidad del motor segun los

datos de la placa de caracte-
risticas. Los datos se utilizan para
calcular el par motor, la
proteccion térmica del motor,
etc.

iNOTA!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-25 Veloc. nominal motor

Range: Funcién:
Application [100 - Introduzca el valor de la velocidad
dependent* 60000 RPM] [ nominal del motor segun los datos

de la placa de caracteristicas. Estos
datos se utilizan para calcular
compensaciones automaticas del
motor.

iNOTA!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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1-28 Comprob. rotacién motor

Option: Funcién:

A continuacion de la instalacién y conexion del
motor, esta funcion permite verificar el correcto
sentido de giro del motor. Al activar esta funcion se
anulan los comandos por cualquier bus o entrada
digital, excepto el bloqueo externo y la parada de
seguridad (si se incluyen).

[0] * [ No La comprobacién del giro del motor no estd activa.

[11 | Activado | La verificacion de la rotaciéon del motor esta
activada. Una vez activada, el display muestra:

«jNota! El motor puede girar en el sentido
equivocado.»

Pulsando [OK], [Back] o [Cancel] (Aceptar, Atras o Cancelar)
se borra el mensaje y se muestra otro nuevo: «Pulse [Hand
on] (Manual) para arrancar el motor. Pulse [Cancel] para
cancelar.» Pulsando [Hand on] (Manual) se arranca el motor a
5 Hz en direcciéon hacia adelante y el display muestra: «El
motor esta en funcionamiento. Compruebe si el sentido de
giro del motor es el correcto. Pulse [Off] para detener el
motor.» Pulsando [Off] (Apagar) se detiene el motor y se
reinicia el 7-28 Comprob. rotacién motor. Si el sentido de giro
del motor es incorrecto, deben intercambiarse dos cables de
fase del motor. IMPORTANTE:

AADVERTENCIA

Antes de desconectar los cables de fase del motor,
desconecte la alimentacién de red.

1-29 Adaptacién automatica del motor (AMA)

Option: Funcién:

La funcion AMA optimiza el rendimiento
dindmico del motor optimizando automati-
camente sus parametros avanzados

1-30 Resistencia estator (Rs) aMA

1-35 Reactancia princ. (Xh)) con el motor
parado.

[0] * | No Sin funcién

[11 [Act. AMA
completo

Realiza un AMA de la resistencia del estator Rs,
la resistencia del rotor Rg, la reactancia de fuga
del estator X, la reactancia de fuga del rotor
X2 y la reactancia principal Xn.

[2]1 |Act. AMA
reducido

Realiza solo un AMA reducido de la resistencia
del estétor Rs del sistema. Seleccione esta
opcidn si se utiliza un filtro LC entre el

convertidor de frecuencia y el motor.

Active la funcién AMA pulsando la tecla [Hand on] (Manual)
después de seleccionar [1] o [2]. Véase también la seccidon
Adaptacion automdtica del motor en la Guia de Disefo.
Después de una secuencia normal, el display mostrara:

«Pulse [OK] para finalizar el AMA». Después de pulsar la tecla
[OK], el convertidor de frecuencia esta listo para su uso.

iNOTA!
. Para obtener la mejor adaptacién del convertidor
de frecuencia, ejecute el AMA en un motor frio.

. El AMA no se puede realizar mientras el motor esté
en funcionamiento.

iNOTA!

Evite la generacién externa de par durante la funcion AMA.

iNOTA!

Si cambia alguno de los ajustes del grupo de parametros
1-2* Datos de motor, del 7-30 Resistencia estator (Rs) a

1-39 Polos motor, los parametros avanzados del motor
volveran a los ajustes predeterminados.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

iNOTA!
El AMA completo debe ejecutarse sin filtro, mientras que el
AMA reducido debe ejecutarse con filtro.

Consulte la seccién: Ejemplos de aplicacién > Adaptacion
automdtica del motor en la Guia de Disefo.

3.3.3 1-3* Dat. avanz. motor

Parametros para datos avanzados del motor. Los datos del
motor en los parametros que van desde el 7-30 Resistencia
estator (Rs) hasta el 7-39 Polos motor se deben adaptar al
motor correspondiente para que este funcione de forma
Optima. Los ajustes predeterminados son cifras que se basan
en parametros de motor comunes para motores estandar
normales. Si estos parametros no se ajustan correctamente,
puede producirse un mal funcionamiento del convertidor de
frecuencia. Si no se conocen los datos del motor, es
aconsejable realizar unAMA (Adaptacién automatica del
motor). Véase la seccidon Adaptacion automdtica del motor. La
secuencia de AMA ajustara todos los parametros del motor,
excepto el momento de inercia del rotor y la resistencia a la
pérdida de hierro (71-36 Resistencia pérdida hierro (Rfe)).

130BA375.11

Up
Ris Xh R

P1-35

llustracién 3.1 Diagrama equivalente del motor para un motor
asincrono
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1-30 Resistencia estator (Rs)

Range: Funcién:
Application [Application Ajuste el valor de resistencia del
dependent* dependant] estator. Introduzca el valor de las

especificaciones del motor o
ejecute un AMA en un motor
frio. Este parametro no se puede
ajustar con el motor en marcha.

1-31 Rotor Resistance (Rr)

Range: Funcién:
Application [Application | El ajuste preciso Rr mejorara el
dependent* | dependant] [ rendimiento en el eje. Fije el valor de

la resistencia del rotor utilizando uno
de estos métodos:

s Ejecute un AMA con un
motor frio. El convertidor de
frecuencia medira el valor
desde el motor. Todas las
compensaciones se
reajustan al 100%.

2. Introduzca manualmente el
valor de R:. Obtenga este
valor del proveedor del
motor.

3. Utilice el ajuste predeter-
minado de R:. El convertidor
de frecuencia selecciona el

ajuste basandose en los
datos de la placa de caracte-
risticas del motor.

1-35 Reactancia princ. (Xh)

Range: Funcién:
Application [Application | Ajuste la reactancia principal del
dependent* | dependant] | motor utilizando uno de los

siguientes métodos:

1. Ejecute un AMA con un
motor frio. El convertidor de
frecuencia medira el valor
desde el motor.

2. Introduzca manualmente el
valor de Xh. Obtenga este
valor del proveedor del
motor.

3. Utilice el ajuste predeter-
minado de Xh. El
convertidor de frecuencia
establece el ajuste
basandose en los datos de
la placa de caracteristicas
del motor.

iNOTA!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-36 Resistencia pérdida hierro (Rfe)

Range: Funcién:
Application [Application | Introduzca el valor de la resistencia
dependent* [ dependant] a la pérdida de hierro (Rre) para

compensar las pérdidas de hierro
en el motor.

El valor de Rre no puede hallarse
realizando un AMA.

El valor de Rre es especialmente
importante en aplicaciones de
control de par. Si se desconoce el
Rre, deje 1-36 Resistencia pérdida
hierro (Rfe) en el ajuste predeter-
minado.

iNOTA!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

iNOTA!

Este parametro no esta disponible en el LCP.

1-39 Polos motor

Range: Funcién:
Application [2 - [Introduzca el n° de polos del motor.
dependent* [ 100 ]
Polo | ~nn@ 50 Hz ~nNn@60 Hz
s
2 |[2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 (700 - 960 840 - 1153

En la tabla se muestra el nimero de polos
para los rangos de velocidad normales para
varios tipos de motor. Los motores
disenados para otras frecuencias se deben
definir por separado. El nimero de polos del
motor debe ser siempre un nimero par
porque la cifra se refiere al nimero de polos
del motor, no a pares de polos. El
convertidor de frecuencia crea el ajuste
inicial de 7-39 Polos motor baséndose en el
1-23 Frecuencia motor Frecuencia motor 'y en
1-25 Veloc. nominal motor Velocidad nominal
de motor.

Este parametro no se puede ajustar con el
motor en marcha.
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3.3.4 1-5*% Aj. indep. de carga 1-58 Flystart Test Pulses Current

Range: Funcién:
parametro esta activo cuando 1-73 Flying Start
Range: Funcién: estd habilitado. Este pardmetro solo esta
100 [0- [ Utilice este parametro junto con 1-57 Veloc. min. con disponible en VVCP!s,

%* 300 magn. norm. [RPM] para obtener una carga térmica

%] distinta en el motor cuando funciona a baja 1-59 Flystart Test Pulses Frequency

velocidad. Range: Funcién:
Introduzca un valor como porcentaje de la 200 %* | [0 - 500

Controle el porcentaje de la frecuencia de los

intensidad de magnetizacién nominal. Si el valor es %] impulsos utilizados para detectar la direccién

muy pequeno, puede reducirse el par en el eje del del motor. Si se aumenta este valor, se reducira

motor. el par generado. 100 % significa 2 veces la
CHITEIRT) 6 G frecuencia de deslizamiento. Este parametro
100% esta activo cuando 1-73 Flying Start esta
Par.1-50 habilitado. Este parametro solo esta disponible
en VVCPIUs,
Par.1-51 Hz
13084045.11 Par.1-52 RPM

3.3.5 1-6* Aj. depend. de carga

1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM]

Range: Funcién: 1-60 Compensacion carga baja veloc.

Application [10 - 300 | Ajustar la velocidad necesaria para una Range: Funcio6n:

dependent* RPM] intensidad de magnetizacién normal. 100 %* | [0 - 300 | Introducir el valor en % para compensar la
Si se ajusta la velocidad a un valor %] tension en relacién con la carga cuando el
inferior a la velocidad de deslizamiento motor funciona a velocidad lenta y para
del motor, 1-50 Magnet. motor a veloc. obtener la caracteristica de U/f éptima. El
cero 'y 1-51 Veloc. min. con magn. norm. tamario del motor determina los rangos de
[RPM] no tendran ninguna funcién. frecuencia en los que estéd activado este
Utilice este parametro junto con parametro.

1-50 Magnet. motor a veloc. cero.
Tamarno de motor Intercambio

0,25 kW - 7,5 kW <10 Hz
11 kW - 45 kW <5Hz

1-52 Magnetizacién normal veloc. min. [Hz] 55 kW - 550 kW <3-4Hz

Range: Funcién:

Consulte el dibujo para 7-50 Magnet.
motor a veloc. cero.

Application [Application | Ajuste la frecuencia necesaria Um

* . . i ‘
dependent dependant] para la intensidad de magneti Par.1—60 Par.1—61

130BA046.11

zacion normal. Si se ajusta la
frecuencia a un valor inferior a la
frecuencia de deslizamiento del
motor, 1-50 Magnet. motor a veloc.
cero 'y 1-51 Veloc. min. con magn. 0%
norm. [RPM] estaran inactivos.
Utilice este pardmetro junto con
1-50 Magnet. motor a veloc. cero.
Consulte el dibujo para

1-50 Magnet. motor a veloc. cero.

1-58 Flystart Test Pulses Current 0%

Range: Funcién:

» f,
Conmutacion out

30 %*| [0-200 [Controle el porcentaje de intensidad de
%] magnetizacion para los impulsos utilizados para
detectar la direccion del motor. Si se reduce
este valor, se reduciréd el par generado. 100 %
significa intensidad nominal del motor. Este
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1-61 Compensacion carga alta velocidad

Range: Funcién:
100 %*| [0 - 300 [ Introduzca el valor en % para compensar la
%] tensién en relacién con la carga cuando el

motor funciona a alta velocidad y para obtener
la caracteristica de U/f éptima. El tamano del
motor determina los rangos de frecuencia en
los que estd activado este parametro.

Tamaio de motor Intercambio
0,25 kW - 7,5 kW > 10 Hz

11 kW - 45 kW < 5Hz

55 kW - 550 kW < 3-4 Hz

1-62 Compensacion deslizam.

Range: Funcién:
0 %* | [-500 - 500 | Introducir el % para la compensacién de
%)] deslizamiento, para compensar las tolerancias

en el valor de nmn. La compensacion del
deslizamiento se calcula automaticamente; es
decir, sobre la base de la velocidad nominal del

motor nwN.
1-63 Tiempo compens. deslizam. constante
Range: Funcién:
Application [0.05 - Introducir la velocidad de reaccion
dependent* 5.00 s] de compensacion de deslizamiento.

Un valor alto produce una reaccién
lenta, y uno bajo produce una
reaccion rapida. Si se producen
problemas de resonancia a baja
frecuencia, ajuste un tiempo mas
largo.

1-64 Amortiguacion de resonancia

Range: Funcién:
100 %* | [0 -500 ([ Introducir el valor de amortiguacién de
%] resonancia. Ajuste 1-64 Amortiguacion de

resonanciay 1-65 Const. tiempo amortigua. de
resonancia para ayudar a eliminar problemas
de resonancia de alta frecuencia. Para reducir
la oscilacion de resonancia, incremente el
valor del 1-64 Amortiguacién de resonancia.

Range:

1-65 Const. tiempo amortigua. de resonancia

Funcién:

5 ms*| [5-50 ms]

Ajuste 1-64 Amortiguacion de resonancia y
1-65 Const. tiempo amortigua. de resonancia
para ayudar a eliminar problemas de
resonancia de alta frecuencia. Introducir la
constante de tiempo que proporcione la
mejor amortiguacion.

3.3.6 1-7* Ajustes arranque

1-71 Retardo arr.

Range: Funcién:
0.0 s*

[0.0 - 120.0 s] | La funcion seleccionada en 1-80 Funcién de
parada esta activa en el periodo de retardo.
Introducir el tiempo de retardo requerido

antes de comenzar la aceleracion.

1-73 Motor en giro

Option: Funcién:

Esta funcion hace posible «atrapar» un motor
que, por un corte de red, gira sin control.

Cuando el 7-73 Motor en giro esta activado, el
1-71 Retardo arr. no tiene ninguna funcion.

La direccidon de busqueda para la funciéon de
motor en giro esta enlazada con el ajuste del
4-10 Direccion veloc. motor.

Sentido horario [0]: busqueda de la funcion de
motor en giro en sentido horario. Si no tiene
éxito, se aplica un freno de CC.

Ambas direcciones [2]: la funcién de motor en
giro realizara primero una busqueda en la
direccion determinada por la dltima referencia
(direccion). Si no se encuentra la velocidad,
realizara una busqueda en la otra direccién. Si
esto tampoco tiene éxito, se aplicara un freno
de CC en el tiempo ajustado en el 2-02 Tiempo
de frenado CC. El arranque tendra lugar
entonces a partir de 0 Hz.

[0] * | Desactivado | Seleccione Desactivado [0] si no se requiere esta

funcién.

[1]1 | Activado Seleccione Activado [1] para que el convertidor
de frecuencia pueda «atrapar» y controlar un

motor en giro.

1-77 Velocidad méx. de arranque de compresor [rpm]

Range: Funcién:

[0,0 =
velocidad de

0 rpm* El pardmetro activa «Par de arranque alto».
Se trata de una funcién en la que el Limite
salida max.] [de intensidad y el Limite de par se ignoran
durante el arranque del motor. El tiempo
transcurrido entre la sefal de arranque
hasta que la velocidad supera la velocidad
fijada en este parametro, se convierte en
una «zona de arranque» donde el limite de
intensidad y el limite de par del motor estan
fijados en el méaximo posible para la
combinacion de convertidor de frecuencia /
motor. Este parametro se ajusta por lo
general en el mismo valor que el par. 4-11
Limite bajo de velocidad de motor. Cuando

esta ajustado en cero, la funcién esta

inactiva.
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1-77 Velocidad méx. de arranque de compresor [rpm]

Range:

Funcién:

En esta «zona de arranque», el par. 3-82
Rampa de arranque esta activo en lugar del
par. 3-41 Tiempo de aceleracion de rampa 1
para garantizar una aceleracién extra
durante el arranque y para minimizar el
tiempo en que el motor funciona por
debajo de la velocidad minima para la
aplicacion. El tiempo sin proteccion desde
el Limite de intensidad y el Limite de par no
debe exceder del valor fijado en el par. 1.79
Tiempo mdx. de arranque de compresor para
desconexion o el convertidor de frecuencia
se desconectara con una alarma [A18]
Arranque fallido.

Cuando esta funcion esta activada para
conseguir un arranque rapido, también esta
activado el par. 1-86 Velocidad min. de
compresor para desconexion para evitar que
la aplicacion funciones por debajo de la
velocidad del motor minima, p. ej. cuando
se halla en limite de intensidad.

Esta funcién permite un par de arranque
alto y el uso de una rampa de arranque
rapida. Para garantizar la formacién de un
par alto durante el arranque, pueden
realizarse varios trucos mediante un uso del
retardo de arranque / velocidad de
arranque / intensidad de arranque.

1-78 Velocidad méx. arr. compresor [Hz]

Range:

Funcién:

durante el arranque y para minimizar
el tiempo en que el motor funciona
por debajo de la velocidad minima
para la aplicacién. El tiempo sin
proteccion desde el Limite de
intensidad y el Limite de par no
debe exceder del valor fijado en el
par. 1.79 Tiempo mdx. de arranque de
compresor para desconexion o el
convertidor de frecuencia se
desconectara con una alarma [A18]
Arranque fallido.

Cuando esta funcion esté activada
para conseguir un arranque rapido,
también esta activado el par. 1-86
Velocidad min. de compresor para
desconexion para evitar que la
aplicacién funciones por debajo de
la velocidad del motor minima, p. ej.
cuando se halla en limite de
intensidad.

Esta funcion permite un par de
arranque alto y el uso de una rampa
de arranque rapida. Para garantizar
la formacion de un par alto durante
el arranque, pueden realizarse varios
trucos mediante un uso del retardo
de arranque / velocidad de
arranque / intensidad de arranque.

1-78 Velocidad max. arr. compresor [Hz]

Range: Funcio6n: 1-79 Tiempo méx. descon. arr. compresor
Application [Application | El parametro activa «Par de arranque Range: Funcién:
dependent* | dependant] | alto». Se trata de una funcién en la 50| [00- El tiempo transcurrido desde la senal de

que el Limite de intensidad y el 10.0 s] arranque hasta que la velocidad supera la

Limite de par se ignoran durante el velocidad fijada en par. 1-77 no debe superar el

e L el oty B Welinfze tiempo fijado en el pardmetro, ya que si no el

transcurrido entre la sefal de . . .
convertidor de frecuencia se desconectara con

ailrgl s i G ) veledied una alarma [A18] Arranque fallido.

supera la velacidad fijada en este Cualquier tiempo fijado en el par. 1-71 Retardo de

pardmetro, se convierte en una i fa
arranque para utilizar una funcion de arranque

B el BT e ende ¢l i debe ser ejecutado dentro del limite de tiempo.

de intensidad y el limite de par del

motor estan fijados en el maximo
posible para la combinacién de
convertidor de frecuencia / motor.
Este parametro se ajusta por lo
general en el mismo valor que el par.
4-11 Limite bajo de velocidad de
motor. Cuando estd ajustado en cero,
la funcién esta inactiva.

En esta «zona de arranque», el par.
3-82 Rampa de arranque esta activo
en lugar del par. 3-41 Tiempo de
aceleracién de rampa 1 para
garantizar una aceleraciéon extra
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3.3.7 1-8* Ajustes de parada

1-80 Funcién de parada

Option: Funcién:

Seleccione la funcion a realizar por el
convertidor de frecuencia después de una
orden de parada o después de que la
velocidad se reduzca al valor ajustado en
1-81 Vel. min. para func. parada [RPM].

[0] * | Inercia Deja el motor en el modo libre.

[11 [CC mantenida/
precalent. motor | mantenida (véase 2-00 Intensidad CC

El motor recibe una intensidad de CC

mantenida/precalent.).

[2] | Compr. motor, Emite una advertencia si el motor no esta

adv. conectado.

[6] |Compr motor, Emite una alarma si el motor no esta

alarma conectado.
Range: Funcién:
Application [0 - 600 RPM] [ Ajustar la velocidad a la que
dependent* se activa 71-80 Funcién de

parada.

Range: Funcién:
Application [Application Ajuste la frecuencia de
dependent* dependant] salida a la que se activa

1-80 Funcion de parada.

3.3.8 Desconexion con Limite bajo veloc.
motor

En4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] y 4-12 Limite bajo veloc.
motor [Hz], es posible ajustar una velocidad minima para el
motor con el objetivo de asegurar una distribucién adecuada
del aceite.

En algunos casos, por ejemplo, si se trabaja en el limite de
intensidad por un defecto del compresor, la velocidad de
salida del motor puede suprimirse por debajo del Limite bajo
de veloc. motor. Para evitar dafios en el compresor, es
posible ajustar un limite de desconexion. Si la velocidad del
motor cae por debajo de este limite, el convertidor de
frecuencia se desconectard y emitira una alarma (A49).

Se llevara a cabo un reinicio de acuerdo con la funcién
seleccionada en 74-20 Modo Reset.

Si la desconexién debe realizarse a una velocidad exacta
(RPM), se recomienda ajustar 0-02 Unidad de velocidad de
motor para RPM y utilizar la compensacion de deslizamiento,
que puede ajustarse en 1-62 Compensacion deslizam..

iNOTA!
Para lograr la maxima precisién con la compensacién de
deslizamiento, debe llevarse a cabo una Adaptacion
automdtica del motor (AMA). Debe activarse en

1-29 Adaptacion automdtica del motor (AMA).

iNOTA!
La desconexién no se activard cuando se utilice un comando
de parada o inercia normal.

1-86 Velocidad baja desconexiéon [RPM]

Range: Funcién:
Application [Application [ Ajuste la velocidad del motor
dependent* dependant] deseada para el limite de

desconexion. Si la velocidad de
desconexion se ajusta a 0, la
funcion no esta activa. Si la
velocidad, en cualquier momento
tras el arranque (o durante una
parada), cae por debajo del valor
del pardmetro, el convertidor de
frecuencia se desconectara con
una alarma [A49] Limite de

velocidad. Funcién en parada.

iNOTA!
Este parametro solo esta disponible si el 0-02 Unidad de
velocidad de motor esté ajustado como [rpm].

1-87 Velocidad baja desconexién [Hz]

Range: Funcién:
Application [Application | Si la velocidad de desconexion se
dependent* dependant] ajusta a 0, la funcién no esta

activa.

Si la velocidad, en cualquier
momento tras el arranque (o
durante una parada), cae por
debajo del valor del parametro, el
convertidor de frecuencia se
desconectara con una alarma
[A49] Limite de velocidad. Funcién

en parada.

iNOTA!
Este parametro solo esta disponible si el 0-02 Unidad de
velocidad de motor esté ajustado a [Hz].
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3.3.9 1-9* Temperatura motor

1-90 Proteccién térmica motor

Option: Funcién:

El convertidor de frecuencia determina la
temperatura del motor para la proteccion
del motor de dos formas distintas:

. Mediante un sensor de termistor
conectado a una de las entradas
analdgicas o digitales (7-93 Fuente
de termistor).

. Mediante el calculo de la carga
térmica (ETR, relé termoelec-
trénico) basado en la carga real y
el tiempo. La carga térmica
calculada se compara con la
intensidad Iwn y la frecuencia fun
nominales del motor. Los célculos
estiman la necesidad de una carga
menor a menor velocidad debido
a una refrigeracion mas baja por
parte del ventilador integrado en
el motor.

t[s]

2000

175ZA052.11

1000

600

500 \
400 \ \

300
200

~
100 T~ fSAL=1xfMN
= fSAL=2xfMN
60 =

50 fSAL=0,2xf M,N
40

30
20

IM
1,0 12 14 1,6 18 2,0 IMN

[0] * | Sin proteccion | Si el motor esta sobrecargado
continuamente y no se desea ninguna
advertencia o desconexion del convertidor

de frecuencia.

[1] | Advert. Activa una advertencia cuando el termistor

termistor conectado al motor reacciona en caso de

sobretemperatura del motor.

[2] | Descon. Detiene (desconecta) el convertidor de

termistor frecuencia cuando el termistor del motor
reacciona en caso de sobretemperatura del

motor.

[3] | Advert. ETR 1

[4] * | Descon. ETR 1

[5]1 [Advert. ETR 2

[6] | Descon. ETR 2

[71 |[Advert. ETR 3

[8] | Descon. ETR 3

[9] |Advert. ETR 4

[10] | Descon. ETR 4

Las funciones ETR (relé termoelectrénico) 1-4 calcularan la
carga cuando el ajuste seleccionado esté activo. Por ejemplo,
ETR-3 empieza a calcular cuando se selecciona el ajuste 3.
Para el mercado norteamericano: las funciones ETR propor-
cionan proteccién de sobrecarga del motor de clase 20, de
conformidad con NEC.

AADVERTENCIA

Para mantener el estado PELV, todas las conexiones
realizadas con los terminales de control deben ser PELV, p.
€j., el termistor debe disponer de un aislamiento reforzado /
doble.

iNOTA!
Danfoss recomienda utilizar una tensién de alimentacién del
termistor de 24 V CC.

1-91 Vent. externo motor

Option: Funcién:

[0] * | No [ No se requiere ningun ventilador externo , es decir, se
realiza reduccién de potencia del motor a baja
velocidad.

Aplica un ventilador de motor externo (ventilacion
externa) haciendo innecesaria la reduccion de potencia a
baja velocidad. Si la intensidad del motor es menor que
la intensidad nominal debe seguirse la curva superior del
gréfico anterior (frecuencia de salida = 1 x fM,N).
(Consulte 1-24 Intensidad motor). Si la intensidad del
motor sobrepasa la nominal, el tiempo de funciona-
miento disminuye como si hubiera instalado ningtn
ventilador.
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1-93 Fuente de termistor

Option: Funcién:

Seleccione la entrada a la que se debe
conectar el termistor (sensor PTC). No se
puede seleccionar una opcion de
entrada analdgica [1] o [2] si dicha

entrada analdgica ya esta siendo
utilizada como fuente de referencia
(seleccionada en el 3-15 Fuente 1 de
referencia, 3-16 Fuente 2 de referencia o
3-17 Fuente 3 de referencia ).

Cuando se utilice la opcién MCB 112,
debe seleccionarse siempre [0] Ninguno.

[0] * [ Ninguno

[1]1 | Entrada analdgica
53

[2] | Entrada analdgica
54

[3] |Entrada digital 18
[4] | Entrada digital 19
[5] |Entrada digital 32
[6] |Entrada digital 33

iNOTA!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

iNOTA!
La entrada digital debe ajustarse a [0] PNP - Activa a 24V en
5-00 Modo E/S digital.
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3.4 Menu principal - Frenos - Grupo 2

3.4.1 2-0* Freno de CC

Grupo de pardmetros para configurar las funciones de freno
de CCy de CC mantenida.

2-00 Intensidad CC mantenida/precalent.

Range: Funcién:

2-03 Velocidad activacién freno CC [RPM]

Range: Funcién:
Application [Application Ajuste la velocidad de
dependent* dependant] conexién del freno de CC a la

que se activara la intensidad
de frenado de CC, ajustada en
2-01 Intens. freno CC, tras un
comando de parada.

50 [Application | Introduzca un valor de intensidad

%* dependant] mantenida como valor porcentual de la
intensidad nominal del motor Iwn ajustada
en el 1-24 Intensidad motor. El 100 % de la
intensidad de CC mantenida corresponde a
IMN.

Este parametro mantiene el funciona-
miento del motor (par mantenido) o
precalienta el motor.

Este par. estd activo si se selecciona [1] CC
mantenida / precalent. en el 7-80 Funcion
de parada.

iNOTA!

El valor maximo depende de la intensidad nominal del
motor.

Evite la intensidad al 100 % durante demasiado tiempo.
Puede dafar el motor.

2-01 Intens. freno CC

Range: Funcién:

50 [Application [ Introducir un valor de corriente como valor

%* | dependant] porcentual de la intensidad nominal del
motor Iwn, véase 1-24 Intensidad motor. El
100 % de la corriente CC de freno
corresponde a IuN.

La intensidad de frenado CC se aplica en un
comando de parada cuando la velocidad es
inferior al limite establecido en el

2-03 Velocidad activacién freno CC [RPM];
cuando esta activa la funcién de parada por
freno de CG; o a través del puerto de comuni-
cacion serie. La intensidad de frenado se
activa durante el tiempo definido en

2-02 Tiempo de frenado CC.

iNOTA!

El valor méximo depende de la intensidad nominal del
motor. Evite la intensidad al 100 % durante demasiado
tiempo. Puede dafar el motor.

2-02 Tiempo de frenado CC

Range: Funcién:
10.0 s*

[0.0 - 60.0 s] [ Una vez activada, ajustar la duracion de la
intensidad de frenado CC en 2-01 Intens.
freno CC.

2-04 Velocidad de conexién del freno CC [Hz]

Range: Funcién:
Application [Application Este parametro establece la
dependent* dependant] velocidad de conexién del

freno de CC en que se
activara la intensidad de
freno de CC (par. 2-01), en
relacién con una parada.

3.4.2 2-1* Func. energ. freno

Grupo de parametros para seleccionar parametros de freno
dindmico. Sélo valido para convertidores de frecuencia con
chopper de frenado.

2-10 Funcién de freno

Option: Funcién:
[0] * [ No

Sin resistencia de freno instalada.

[1] | Freno con Resistencia de freno incorporada al sistema

resistencia para disipar el exceso la energia de frenado
como calor. La conexién de una resistencia
de freno permite una mayor tensién de CC
durante el frenado (funcionamiento de
generacion). La funcién de freno con
resistencia solo estd activa en convertidores

de frecuencia con freno dindmico integrado.

[2] | Frenado de CA | El freno de CA solo funciona en modo de par
compresor en el 1-03 Caracteristicas de par.

2-11 Resistencia freno (ohmios)

Range: Funcién:
Application [Application [ Ajuste el valor de la resistencia de
dependent* | dependant] freno en ohmios. Este valor se

emplea para monitorizar la energia
entregada a la resistencia de freno
en 2-13 Ctrol. Potencia freno. Este
parametro solo estd activo en
convertidores de frecuencia con un
freno dindamico integrado.

Utilice este parametro para valores
sin decimales. Si la seleccién tiene
dos decimales, utilice 30-81 Brake
Resistor (ohm).
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2-12 Limite potencia de freno (kW)

Range: Funcién:
Application El pardm. 2-12 es la potencia media
dependent* | [Application | esperada disipada en la resistencia de

dependant] | freno en un periodo de 120 s. Se utiliza

como el limite de monitorizacién para
el param. 16-33 Energia freno / 2 min.
y especifica asi cuando debe
producirse una advertencia / alarma.
Para calcular el param.- 2-12, puede
utilizar la siguiente formula:

URIVIX t [s]
Pbr,media[W] = W
Pbr,avg €5 la potencia media disipada en
la resistencia de freno, Ror es la
resistencia de la resistencia de freno.
tor es el tiempo de frenado activo
durante el periodo de tiempo de 120 s,
Thr.
Upr es la tension de CC cuando la
resistencia de freno estd activa. Este
depende de la unidad como sigue:
Unidades T2: 390 V
Unidades T4: 778 V
Unidades T5> 810 V
Unidades T6: 943 V / 1099 V para
bastidores D - F
Unidades T7: 1099 V

Si Ror N0 se conoce o si Ty es distinto
de 120 s, el enfoque practico es hacer
funcionar la aplicacion del freno,
param. de lectura de datos 16-33 e
introducir después este + 20 % en
pardm. 2-12.

2-13 Ctrol. Potencia freno

Option:

Funcién:

Este parametro solo estd activo en conver-
tidores de frecuencia con un freno dinamico
integrado.

Este pardmetro permite controlar la potencia
transmitida a la resistencia de freno. La
potencia se calcula sobre la base de la
resistencia (2-11 Resistencia freno (ohmios)), la
tension de CC y el tiempo de trabajo de la
resistencia.

(o1 *

No

No se requiere ninguin control de potencia
de frenado.

(1

Advertencia

Activar una advertencia en el display cuando
la potencia transmitida durante 120 s supere
el 100 % del limite de control (2-12 Limite
potencia de freno (kW)).

2-13 Ctrol. Potencia freno

Option: Funcién:

La advertencia desaparece cuando la
potencia transmitida desciende por debajo
del 80 % del limite de control.

[2] | Desconexion Desconecta el convertidor de frecuencia y
muestra una alarma cuando la potencia

calculada supera el 100 % del limite de
control.

[3] | Advert.y Activa los dos anteriores, incluyendo

desconexion advertencia, desconexién y alarma.

Si el control de potencia estd ajustado como No [0] o
Advertencia [1], la funcién de freno sigue activa, incluso si se
supera el limite de control. Esto puede llevar a sobrecarga
térmica de la resistencia. También es posible generar una
advertencia mediante un relé / una salida digital. La
precision de la medida del control de potencia depende de
la exactitud del valor de la resistencia (mejor que £ 20 %).

2-15 Comprobacién freno

Option: Funcién:

Seleccionar el tipo de prueba y funcién de
control para comprobar la conexién a la
resistencia de freno, o si esta presente una
resistencia de freno, y para mostrar una
advertencia o una alarma en caso de fallo. La
funcién de desconexion de la resistencia de
freno se comprueba durante el encendido. No
obstante, la prueba de IGBT del freno se realiza
cuando no hay frenado. Una advertencia o
desconexion desconecta la funcién de freno.
La secuencia de prueba es la siguiente:

1. La amplitud de rizado del bus CC se
mide durante 300 ms sin frenado.

2. Se mide durante 300 ms la amplitud
de rizado del bus CC, con el freno
aplicado.

3. Si la amplitud de rizado del bus de
CC durante el frenado es inferior a la
amplitud de rizado del bus CC antes
del frenado +1 %. Comprobacion del
freno fallida; devuelve una
advertencia o una alarma.

4, Si la amplitud de rizado del bus de
CC durante el frenado es superior a
la amplitud de rizado del bus CC
antes del frenado +1 %. Compro-
bacion del freno correcta.

[0] | No Controla si hay cortocircuito en la resistencia
* de freno y en el IGBT del freno durante su
funcionamiento. Si se produce un
cortocircuito, aparece una advertencia.
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2-15 Comprobacién freno

Option: Funcién:

[1] | Advertencia Controla la resistencia de freno y el IGBT del
freno en caso de cortocircuito, y para realizar
una prueba de desconexién de la resistencia
de freno durante el encendido

[2] | Desconexion | Controla un cortocircuito o desconexion de la

resistencia de freno, o un cortocircuito del
IGBT del freno. Si se produce un fallo, el
convertidor de frecuencia se desconectara y
emitird una alarma (blogueo por alarma).

[3] |Paraday Controla un cortocircuito o desconexion de la
desconex. resistencia de freno, o un cortocircuito del
IGBT del freno. Si se produce un fallo, el
convertidor de frecuencia decelerara por
inercia y se desconectard. Se mostrara una
alarma de bloqueo por alarma.

[4] | Frenado de
CA

iNOTA!

Para eliminar una advertencia relativa a OFf [0] (apagado) o
Advertencia [1], desconecte y vuelva a conectar la alimen-
tacion al equipo. Primero deberd corregirse el fallo. Con Off
[0] o Advertencia [1], el convertidor de frecuencia sigue
funcionando incluso si se localiza un fallo.

2-16 AC brake Max. Current

Range: Funcién:
100.0 %* | [Application Introduzca la corriente maxima
dependant] admisible al usar el freno de CA para

evitar el recalentamiento de los
bobinados del motor. La funcién de
freno de CA solo esta disponible en
modo Flux (solo FC 302).

2-17 Control de sobretension

Option: Funcién:

El control de sobretension (OVC) reduce el
riesgo de que el convertidor de frecuencia se
desconecte debido a un exceso de tension en el
enlace de CC provocado por la energia
generativa procedente de la carga.

[0] [ Desactivado | No se requiere control de sobretension (OVC).

[2] * | Activado Activa el control de sobretensién (OVC).

iNOTA!
El tiempo de rampa se ajusta automaticamente para evitar la
desconexién del convertidor de frecuencia.
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3.5 Menu principal - Referencia/Rampas - 3-10 Referencia interna

Grupo 3 Matriz [8]

, . . Range: Funcién:
3.5.1 3-0* Limites referencia 9

0.00 [-100.00 - | Es posible programar hasta 8 referencias

. . . . %* 100.00 %] | internas distintas (0-7) en este parametro,
Pardmetros para ajustar la unidad de referencia, limites e

. utilizando programacion matriz. La
intervalos.

referencia interna se indica en forma de

. » ] porcentaje del valor Refwax (3-03 Referencia
Véase también el grupo de pardmetros 20-0* para obtener

mas informacién sobre los ajustes en lazo cerrado. T e e, G

3-02 Referencia minima utilice referencias internas, seleccione Ref.

interna bit 0 / 1 / 2 [16], [17] o [18] para las

mdxima; para lazo cerrado, consulte el

Range: Funcién:
correspondientes entradas digitales en el
Application [Application | Introduzca la referencia minima. La grupoldel pardmetros 541 Entradas digitales,
dependent* | dependant] referencia minima es el valor
minimo obtenible por la suma de o
todas las referencias. El valor y la P3-03— §
unidad de la referencia minima §
coinciden con la eleccién hecha en i
el 1-00 Modo Configuracién y el
20-12 Referencia/Unidad Realimen- _
tacion, respectivamente.
iNOTA!
Este parametro solo se utiliza en
lazo abierto. P3-02
Option: Funcién:
[0] * | Suma Suma las fuentes de referencia externa e
interna.
[11 [Externa si/no | Utiliza la fuente de referencia interna o la
externa. P3-10

Cambie entre externa e interna a través de un
comando en una entrada digital.

130BA149.10

3-04 Funcién de referencia

Option: Funcién:
P 12 (+24V)
[0] * | Suma Suma las fuentes de referencia externa e B
. Preseleccion 76543210
interna.
3——— —10101010 29 [P. 5-13=Ref. interna LSB]

[11 | Externa si/no | Utiliza la fuente de referencia interna o la

externa. $—— —11001100 32 [P. 5-14=Ref. interna MSB]

Cambie entre externa e interna a través de un
L————11110000 33 [P. 5-15=Ref. interna EXB]

comando en una entrada digital.

3.5.2 3-1* Referencias

Seleccionar la(s) referencia(s) interna(s). Seleccione
Referencia interna bit 0 / 1/ 2 [16], [17] o [18] para las
entradas digitales correspondientes en el grupo de
parametros 5-1 *.
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3-11 Velocidad fija [HZ]

3-15 Fuente 1 de referencia

funciona el convertidor de
frecuencia cuando se activa la
funcién de velocidad fija.
Consulte también el 3-80 Tiempo
rampa veloc. fija.

3-13 Lugar de referencia

Option: Funcién:
Seleccionar origen de ref. a activar.
[0] * [ Conex. a Utilizar la referencia local en modo manual; o la
manual/ referencia remota en modo Auto.
auto

Range: Funcién: Option: Funcién:
Application [Application La velocidad fija es una Seleccionar la entrada de
dependent* dependant] velocidad de salida fija a la que referencia a utilizar para la

primera sefal de referencia.

3-15 Fuente 1 de referencia,

3-16 Fuente 2 de referencia y

3-17 Fuente 3 de referencia definen
hasta tres sefales de referencia
distintas. La suma de estas
sefales de referencia define la
referencia actual.

Este parametro no se puede
ajustar con el motor en marcha.

[0] | Sin funcion

[1] * | Entrada analdgica 53

[11 | Remoto

Utilizar la referencia remota tanto en modo
manual como en modo Auto.

[2] | Local

Utilizar la referencia local tanto en modo

[2] |Entrada analdgica 54

[7] | Entrada pulsos 29

[8] | Entrada pulsos 33

manual como en modo Auto. [20] | Potenciom. digital
. [21] | Entrada analégica X30/11
iNOTA! [22] | Entrada analégica X30/12
Cuando' se ajusta a Loca‘l [2], el ] (23] | Entr. analog. X42/1
convertidor de fre'cuenCIa arrancara de [24] | Entr. analog. X42/3
nuevo con este ajuste después de una -
.2 . .2 [25] [ Entr. analég. X42/5
desconexién de la alimentacion.
[29] | Entr. anal. X48/2
[30] | Lazo cerrado 1 ampl.
Range: Funcién: [32] | Lazo cerrado 3 ampl.
0.00 [-100.00 - [ La referencia actual, X, se incrementa o se
%* 100.00 %] reduce en el porcentaje Y, ajustado en Option: Funcién:
3-14 Referencia interna relativa. Esto da como
resultado la referencia Z actual. La referencia Seleccionar la entrada de
actual (X) es la suma de las entradas FEEETERE) &) U [P
seleccionadas en 3-15 Fuente 1 de referencia, SRR Gk C18 (e,
3-16 Fuente 2 de referencia, 3-17 Fuente 3 de S0 gt I el it
referencia y 8-02 Fuente de control. HIOTEHE S LR e ]
3-17 Fuente 3 de referencia
definen hasta tres senales de
referencia distintas. La suma de
. Relativo z . Referencia estas senales de referencia
LI :::'I-ltanteA define la referencia actual.
1HoBAgEz Este parametro no se puede
. ajustar con el motor en marcha.
z s [0] |Sin funcion
§ [1 Entrada analégica 53
= [2] Entrada analdgica 54
[71 Entrada pulsos 29
[8] Entrada pulsos 33
[20] * | Potenciom. digital
[21] | Entrada analdgica X30/11
M [22] | Entrada analdgica X30/12
1100 % [23] |Entr. anal6g. X42/1
[24] | Entr. analég. X42/3
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353 34" Rampa |

Option: Funcién:
[25] [ Entr. analég. X42/5
[29] | Entr. anal. X48/2

[30] |Lazo cerrado 1 ampl.

Configurar el pardmetro de rampa, los tiempos de rampa,
para cada una de las dos rampas (grupos de pardmetros 3-4*
y grupos de parametros 3-5%).

[31]1 | Lazo cerrado 2 ampl.

RPM
130BA169.11
[32] |Lazo cerrado 3 ampl. P4-13
Limite
superior
3-17 Fuente 3 de referencia Referencia 1— - —}- - % - —
. .y P 1-25 | N
Option: Funcién: Veloc. i i
motor | | |
Seleccionar la entrada de P 4-11 L ! |
!_lrnlt_e +
referencia a utilizar para la tercera inferior : : : :
sefal de referencia. 3-15 Fuente 1 : : | :
de referencia, 3-16 Fuente 2 de L ' 1 !
IP 3-*1 i | T iP_3-*2 ITiempo
referencia y 3-17 Fuente 3 de |rTa';”;La’°( Qf L : rTa'?nT)Zo( g)e de:
q . |
referencia definen hasta tres deacel. | : : |decel. I
- e A |
sefales de referencia distintas. La Iq—tacc — l— tdec —~

suma de estas senales de

referencia define la referencia 340 Ramp 1 Type
actual.

Option: Funcién:
Este pardmetro no se puede - - —
i Seleccione el tipo de rampa, en funcién de las
ajustar con el motor en marcha. ) » L
necesidades de aceleracion / deceleracion.
[0] *| Sin funcién Una rampa lineal proporciona una acel.
[1]1 |Entrada analdgica 53 constante durante la rampa. Una rampa-S
[2] |Entrada analdgica 54 proporciona una acel. no lineal, compensando
[7]1 | Entrada pulsos 29 los tirones en la aplic.
[8] | Entrada pulsos 33 [0] * | Linear
[20] | Potenciém. digital [11 [S-ramp Para acelerar con los menores tirones posibles.
[21] | Entrada analdgica X30/11 Const Jerk
[22] | Entrada analdgica X30/12 [2] |S-ramp Rampa S basada en los valores ajustados en los
[23] [ Entr. analdg. X42/1 Const Time | 3-41 Ramp 1 Ramp up Time 'y 3-42 Ramp 1 Ramp
[24] | Entr. analég. X42/3 Down Time.

[25] [ Entr. analég. X42/5

[29] | Entr. anal. X48/2 iNOTA!

[30] |Lazo cerrado 1 ampl. Si se selecciona Rampa S [1] y se cambia la referencia

[31] | Lazo cerrado 2 ampl. durante la rampa, el tiempo de rampa puede prolongarse
[32] | Lazo cerrado 3 ampl. para realizar un movimiento sin tirones, lo que puede

producir tiempos de arranque o parada mas largos.

Pueden ser necesarios ajustes adicionales en los valores para

Range: Funcién: la rampa S o en los iniciadores de conmutacién.

Application [Application [ Introduzca un valor para la

dependent* dependant] velocidad fija nveLocibap Fua, que es

una velocidad de salida fija. El
convertidor de frecuencia
funciona a esta velocidad cuando
la funcién de velocidad fija esta
activada. El limite maximo se
define en 4-13 Limite alto veloc.
motor [RPM].

Consulte también 3-80 Tiempo
rampa veloc. fija.
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3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa 3-47 Ramp 1 S-ramp Ratio at Decel. Start

Range: Funcién: Range: Funcién:
Application [Application | Introduzca el tiempo de 50 %* | [Application Introducir la proporcién del tiempo
dependent* dependant] aceleracion, p. €j., el tiempo de dependant] total de rampa de deceleracién
aceleracion desde 0 RPM hasta (3-42 Ramp 1 Ramp Down Time) , en el
1-25 Veloc. nominal motor. que el par de deceleracién aumenta.
Seleccione un tiempo de rampa Cuanto mayor sea el %, mayor sera la
de aceleracién tal que la compensacion de tirones conseguida y
intensidad de salida no exceda el menores los tirones de par que se
limite de intensidad del produzcan en la aplicacion.
4-18 Limite intensidad durante la
de deceleraciéon en 3-42 Rampa 1 Range: Funcién:
] ) G i 50 %* | [Application Introducir la proporcién del tiempo
par3 a1~ tacel x nnorm [ pardm.] — 25][5] dependant] total de rampa de decelerac.ic'm
ref Lrpm] (3-42 Ramp 1 Ramp Down Time) , en el
que el par de deceleracién disminuye.
Range: Funcién: Cuanto mayor sea el %, mayor serd la
Application [Application [ Introduzca el tiempo de decele- IR GO S IR £
dependent* [ dependant] racion, es decir, el tiempo de e e Aimnes Gl 2l GlLe 5
deceleracion de 1-25 Veloc. prEEhEgE @ 2 gl
nominal motor a 0 rpm. Seleccione
un tiempo de deceleracién tal que 3.5.4 3-5% Rampa 2
no se produzca una sobretension
a0 &l IneiEe; eharels el Ui Seleccion de los pardmetros de rampa; véase el grupo de
miento regenerativo del motor, y pardmetros 3-4*.
tal que la intensidad generada no
exceda e limie ajustado en
4-18 Limite intensidad. Véase el Range: Funcién:
tiempo de aceleracion en Application Introduzca el tiempo de aceleracién de
3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa. dependent* | [Application | rampa, es decir, el tiempo de
 tdec x nnorm L par - 25]- dependant] | aceleracién desde 0 rpm hasta
par3 — 42 = s] 1-25 Veloc. nominal motor. Seleccione un

ref [ rpm]

3-45 Ramp 1 S-ramp Ratio at Accel. Start

Ramp up Time) en el que el par de
aceleracion aumenta. Cuanto mayor sea
el porcentaje, mayor sera la compen-
sacién de tirones conseguida, y por
tanto, menores los tirones de par que se
produzcan en la aplicacion.

Range:

3-46 Ramp 1 S-ramp Ratio at Accel. End

Funcién:

50 %*
dependant]

[Application

Introducir la proporciéon del tiempo
total de rampa de aceleraciéon

(3-41 Ramp 1 Ramp up Time) en el que el
par de aceleracién disminuye. Cuanto
mayor sea el %, mayor serd la compen-
sacién de tirones conseguida y menores
los tirones de par que se produzcan en
la aplicacion.

tiempo de aceleracion tal que la
intensidad de salida no exceda el limite

Range: Funcién:
- de intensidad de 4-18 Limite intensidad
50 %* [ [Application Introducir la proporcion del tiempo total . )
. durante el movimiento de rampa. Véase
dependant] de rampa de aceleracién (3-41 Ramp 1

el tiempo de deceleracién en
3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa.

tacel X nnorm [ par. 1 — 25]
ref[ rpm]

par.3 —51 = [s]
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3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa

3-58 Ramp 2 S-ramp Ratio at Decel. End

Range: Funcién: Range: Funcién:
Application Introduzca el tiempo de rampa de 50 %* | [Application Introducir la proporcién del tiempo
dependent* | [Application | deceleracion, es decir, el tiempo de dependant] total de rampa de deceleracién
dependant] | deceleracion desde 7-25 Veloc. nominal (3-52 Ramp 2 Ramp down Time), en el
motor hasta 0 rpm. Seleccione un que el par de deceleracién disminuye.
tiempo de deceleracién tal que no se Cuanto mayor sea el %, mayor sera la
produzca una sobretension en el compensacion de tirones conseguida y
inversor debido al funcionamiento menores los tirones de par que se
regenerativo del motor, y tal que la produzcan en la aplicacion.
intensidad generada no exceda el limite
ajustado en 4-18 Limite intensidad. Véase
el tiempo de aceleracién en 3-51 Rampa 3.5.5 3-8” Otras rampas
2 tiempo acel. rampa.
refLrom] Range: Funcion:
Application | [1.00 - [ Introduzca el tiempo de rampa de
Range: Funcién: dependent* [ 3600.00 | velocidad fija, es decir, el tiempo de
sl aceleracion / deceleracién entre 0 rpm y la
50 %* | [Application Introducir la proporcion del tiempo . .
dependant] total de rampa de aceleracion veloc. nominal d-el sty (a{ustada en
(3-51 Ramp 2 Ramp up Time) en el que el 1-25 Ve{oc. ncfmmal mot?r). Asegurese de
oo el A, o que la intensidad de salida resultante
za::yor sea el %, mayor sera la compen- requ§rida prfa\ra el tierTwpo de rampa de
sacion de tirones conseguida y menores ;/I’emlti)tcelc,;a: i:iii?;i:jmg;ajj;:i:;::de el
los tlr?nef’de par que se produzcan en intensidad. £l tiempo de rampa de
la aplicacion. velocidad se inicia tras la activacion de una
: senal de velocidad fija mediante el panel de
control, una entrada digital o el puerto de
Range: Funcion: comunicacién en serie.
50 %* | [Application Introducir la proporcion del tiempo pardm. 3 — 80 =
dependant] total de rampa de aceleracion ' 5 ’
(3-57 Ramp 2 Ramp up Time) en el que el “ﬁf_,’,‘(’,i’,f,j’,f’,%; 2/0’275;5[[5?; ; 3] :1295]] [s]
par de aceleracién disminuye. Cuanto RPM A
mayor sea el %, mayor sera la compen-
sacion de tirones conseguida y menores
los tirones de par que se produzcan en P 4-13 RPM
limtealto 4+ - — - — - — o — . —
la aplicacion.
P 1-25
Range: Funcién: Velocidadt fja 1
50 %* | [Application Introducir la proporcién del tiempo total P 4-11 RPM _J:_ .
dependant] de rampa de deceleracién (3-52 Ramp 2 limite bajo ) | |
Ramp down Time), en el que el par de 07, : : !
deceleracién aumenta. Cuanto mayor :E;’r;%g de : :;:r;w?a% de.
sea el porcentaje, mayor serd la laceleracion ideceleracign
compensacion de tirones conseguida, y 130BA070.10 i ! f '
por tanto, menores los tirones de par
que se produzcan en la aplicacién.
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3-81 Quick Stop Ramp Time 3-90 Tamaio de paso

parada rapida desde la velocidad
sincrona del motor hasta 0 rpm.
Asegurese de que no se producira
sobretension en el inversor como
consecuencia del funcionamiento
regenerativo del motor requerido para
conseguir el tiempo de deceleracién
dado. Asegurese también de que la
corriente generada requerida para
conseguir el tiempo de deceleracién
dado no supera el limite de intensidad
(ajustado en 4-18 Current Limit). La
parada rapida se activa mediante una
sefial en una entrada digital
programada o mediante el puerto de
comunicacion serie.

Range: Funcién: Range: Funcién:
Application [0.01 - Introduzca el tiempo de deceleracién de 0.10 %* | [0.01 - Introduzca el tamafio de incremento
dependent* | 3600.00 s] | rampa, es decir, la deceleraciéon de 200.00 %] requerido para AUMENTAR / DISMINUIR,

RPM §

P 4-13 RPM
limite alto —- — - — - —

Referencia _\-_._ —
1-25 !

2]
Velocidad del motor

P4-11 RPM |—-— L1 Ao
limite bajo I
L .
o ITiem 0
Iip3-gr oM
! IQrampa
| —
130BAG6S.10 Qparada !

lparada rap. [s] x ng [RPM]
A Velocidad fija ref (pardm. 3 — 19) [rpm]

Pardm.3 — 81 =

3-82 Tiempo de rampa de arranque

Range: Funcién:
Application [0.01 - El tiempo de aceleracion es el
dependent* 3600.00 s] tiempo de aceleracion desde

0 rpm hasta la velocidad nominal
del motor ajustada en 3-82 Tiempo
de rampa de arranque cuando el
par del compresor esta activo en
1-03 Caracteristicas de par.

3.5.6 3-9* Potenciom. digital

La funcion de potencidémetro digital permite al usuario
aumentar o disminuir la referencia real ajustando las
entradas digitales mediante las funciones AUMENTAR,
DISMINUIR o BORRAR. Para activar la funciéon, al menos una
entrada digital debe ajustarse como AUMENTAR o
DISMINUIR.

como porcentaje de la velocidad sincrona
del motor ns. Si AUMENTAR / DISMINUIR
esta activado, la referencia resultante
aumentara o disminuira en la cantidad
definida en este parametro.

391 Tiempo de rampa
Range: Funcién:
1.00 s | [0.00 -

3600.00 s] | tiempo para el ajuste de la referencia desde

Introduzca el tiempo de rampa, es decir, el

0 % a 100 % de la funcién de potenciémetro
digital especificada (\AUMENTAR, DISMINUIR o
BORRAR).

Si AUMENTAR/DISMINUIR esta activo mas
tiempo que el periodo de retardo de rampa
especificado en 3-95 Retardo de rampa, la
referencia real aumentara o disminuira segin
este tiempo de rampa. El tiempo de rampa se
define como el tiempo utilizado para ajustar la
referencia en el tamano de paso especificado
en 3-90 Tamano de paso.

3-92 Restitucién de Energia

Option: Funcién:

[0] * [ No [ Reinicia la referencia del potenciometro digital al 0%
después del encendido.

[11 |Si |Restaura al reiniciar la Gltima referencia del

potenciémetro digital.

3-93 Limite maximo

Range: Funcién:
100 %* [ [-200 - 200 | Ajustar el valor méximo admisible para la
%] referencia resultante. Esto es aconsejable si

se utiliza el potenciémetro digital para
afinar la referencia resultante.

3-94 Limite minimo

Range: Funcién:
0 %*| [-200 - 200 | Ajuste el valor minimo admisible para la
%] referencia resultante. Esto es aconsejable si

se utiliza el potenciémetro digital para afinar
la referencia resultante.
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3-95 Retardo de rampa

Range: Funcién:
Application [Application | Introduzca el retardo necesario
dependent* | dependant] desde la activacién de la funcion

del potenciémetro digital, hasta
que el convertidor de frecuencia
comience a efectuar la rampa del

valor de referencia. Con un retardo
de 0 ms, la referencia comienza la
rampa cuando AUMENTAR /
DISMINUIR se active. Consulte
también 3-91 Tiempo de rampa.

Velocidad 130BA158.11

A

——— P 3-95 ————————»

-
-

Tiempo (s)

Incr. — ) b

Velocidad 130BA159.11

A

-

Tiempo (s)

Decr. —
. —] [
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3.6 Menu principal - Limites / Advertencias -
Grupo 4

3.6.1 4-1* Limites motor

Definir limites de par, intensidad y velocidad para el motor, y
la reaccion del convertidor de frecuencia cuando se
sobrepasen los limites.

Un limite puede generar un mensaje en el display. Una
advertencia generara siempre un mensaje en el display o en
el bus de campo. Una funcién de control puede iniciar una
advertencia o una desconexién, a partir de la cual el
convertidor de frecuencia se parara y generara un mensaje
de alarma.

4-10 Direccién veloc. motor

Option: Funcién:

Seleccione la direccién deseada para la
velocidad del motor.

Use este par. para impedir que se produzcan
cambios de sentido no deseados.

[0] |lzgda. a dcha. | Solo se permite el funcionamiento en el

sentido horario.

[2] * [ Ambos Se permite el funcionamiento de izquierda a

sentidos

iNOTA!
El ajuste del 4-10 Direccién veloc. motor tiene su efecto en el
motor en giro en el 7-73 Motor en giro.

4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM]

derecha y viceversa.

4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]

Range: Funcién:
Application [Application | Introduzca el limite maximo para la
dependent* | dependant] velocidad del motor. El limite alto

de velocidad del motor puede
ajustarse para que coincida con la
velocidad nominal maxima
recomendada por el fabricante. El
limite alto de velocidad del motor
debe ser superior al ajuste del

4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM].
Solo se mostraran los 4-11 Limite
bajo veloc. motor [RPM] o 4-12 Limite
bajo veloc. motor [Hz] en funcién de
otros parametros ajustados en el
menu principal y en funcién de
ajustes predeterminados
dependientes de la ubicaciéon
geografica.

iNOTA!
La frecuencia de salida maxima no puede superar en mas de

un 10 % la frecuencia de conmutacién del inversor
(74-01 Frecuencia conmutacion).

iNOTA!
Cualquier cambio en el 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]
reiniciara el valor del 4-53 Advert. Veloc. alta al mismo valor
ajustado en el 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM].

4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]

bajo de velocidad del motor
puede ajustarse para que
coincida con la velocidad minima
recomendada por el fabricante
del mismo. El limite bajo de
velocidad del motor no debe
exceder el ajuste del 4-13 Limite
alto veloc. motor [RPM].

4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz]

Range: Funcién: Range: Funcién:
Application [Application | Introduzca el limite minimo para Application [Application | Introduzca el limite maximo para la
dependent* dependant] la velocidad del motor. El limite dependent* [ dependant] velocidad del motor. El limite alto

de velocidad del motor puede
ajustarse para que se corresponda
con el maximo recomendado por el
fabricante del eje del motor. El
limite alto de velocidad del motor
debe ser superior al ajuste del

4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz].
Solo se mostraran los 4-11 Limite
bajo veloc. motor [RPM] o 4-12 Limite
bajo veloc. motor [Hz] en funcion de

Range: Funcién: otros parametros ajustados en el
Application [Application Introduzca el limite minimo para mepdipipcRelicoliieoulc s
dependent* dependant] la velocidad del motor. El limite QRS e b
50 s el el et dependientes de la ubicacion
puede corresponder con la gEegrie:
frecuencia de salida minima del ‘NOTA!
eje del motor. El lim. bajo de | ‘
L Y — La frecuencia de salida maxima no puede superar el 10 % de
i @ 41 Wit @i valee la frecuencia de conmutacién del inversor (14-01 Frecuencia
st [ conmutacion).
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4-16 Modo motor limite de par

4-19 Frecuencia salida max.

intervalo de velocidades hasta la
velocidad nominal del motor,
incluida esta, ajustada en 7-25 Veloc.
nominal motor. Para evitar que el
motor alcance el par de calado, el
ajuste predeterminado es 1,1 x el
par motor nominal (valor calculado).
Consulte también 14-25 Retardo
descon. con lim. de par para obtener
mas detalles.

Si se modifica un ajuste en

1-00 Modo Configuracion a

1-28 Comprob. rotacién motor,

4-16 Modo motor limite de par no se
reajusta automaticamente al valor
predeterminado.

Range: Funcién: Range: Funcién:

Application [Application | Introduzca el limite de par méaximo Application [1.0 - Introducir el valor de la frecuencia

dependent* | dependant] para el funcionamiento del motor. El dependent* | 1000.0 maxima. 4-19 Frecuencia salida mdx.
limite de par esta activo en el Hz] especifica el limite absoluto de la salida

de frecuencia del convertidor de
frecuencia para mejorar la seguridad en
aplicaciones donde debe evitarse un
exceso de velocidad. Este limite
absoluto se aplica en todas las configu-
raciones y es independiente del ajuste
de 7-00 Modo Configuracién. Este
parametro no se puede ajustar con el
motor en marcha.

4-17 Modo generador limite de par

Range: Funcién:
100.0 [Application [ Introducir el limite de par maximo para
%* dependant] el funcionamiento en modo de

generador. El limite de par estd activo en
el rango de velocidades hasta la
velocidad nominal (e incluyendo esta)
del motor (7-25 Veloc. nominal motor).
Consulte 74-25 Retardo descon. con lim.
de par para mas informacion.

Si se modifica un ajuste en 7-00 Modo
Configuracién a 1-28 Comprob. rotacién
motor, 4-17 Modo generador limite de par
no se reajusta automaticamente al valor
predeterminado.

4-18 Limite intensidad

3.6.2 4-5* Ajuste Advert.

Definir limites de advertencias ajustables para intensidad,
velocidad, referencia y realimentacion.

iNOTA!

No visible en el display, sélo en la Herramienta de control de
movimiento VLT, MCT 10.

Se muestran advertencias en la pantalla, la salida
configurada o el bus serie.

Range: Funcién:
Application [Application [ Introduzca el limite de intensidad
dependent* | dependant] | para funcionamiento del motor y del

generador. Para evitar que el motor
alcance el par de calado, el ajuste
predeterminado es 1,1 x la
intensidad nominal del motor
(ajustado en 1-24 Intensidad motor).
Si se modifica un ajuste en

1-00 Modo Configuracion a

1-28 Comprob. rotacién motor, los
parametros de 4-16 Modo motor
limite de par a 4-18 Limite intensidad
no se reajustan automdticamente a
los valores predeterminados.

Imotor & s
8
8
( Fum N e % S L
P 4-18 I | | 1
- .
IALTA 4+ — = I—%——'————F—
(P 4-51) i | % 1 :
. e
| ENTRODE 1
: | ANGO / I :
P 2! :
i ' % I i
lpasAd — & /__L___;._
(P 4-50) : | % 1 !
i | 1 i
! | % 1 i .
i | % | i nmofoL[RPM.
nMIN "BIAJA REF ”ALITA NMAX

(P 4-11) (P 4-52)

(P 4-53) (P 4-13)

4-50 Advert. Intens. baja

Range: Funcién:
0.00 [Application | Introducir el valor de Igajo. Cuando la
A* dependant] intensidad del motor cae por debajo de

este limite (Isas0), en la pantalla se
muestra INTENSIDAD BAJA. Las salidas de
senal pueden programarse para producir
una senal de estado en el terminal 27 ¢
29y en la salida de relé 01 6 02. Consulte
el diagrama en esta misma seccion.
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4-51 Advert. Intens. alta 4-55 Advertencia referencia alta

Range: Funcién: Range: Funcién:
Application [Application | Introduzca el valor de IaLto. 999999.999% | [Application | Introducir el limite de ref. superior.
dependent* | dependant] Cuando intensidad del motor dependant] Cuando la ref. real supera este lim.,

supera el limite (laLto), el display
muestra INTENSIDAD ALTA. Las
salidas de sefal pueden
programarse para producir una
sefnal de estado en el terminal 27 6
29 y en la salida de relé 01 6 02.
Consulte el diagrama en esta

la pantalla indica Referencia alta. Las
salidas de sefal pueden
programarse para producir una
sefal de estado en el terminal 27 6
29 y en la salida de relé 01 6 02.

4-56 Advertencia realimentacién baja

Range:

misma seccion. Range: Funcién:
. -999999.999 [Application | Introducir el limite de
4-52 Advert. Veloc. baja ProcessCtrlUnit* dependant] realimentacion inferior.

Funcién:

0 RPM*

| [Application dependant] |

4-53 Advert. Veloc. alta

Range: Funcién: pueden programarse para
Application [Application [ Introduzca el valor de naio. Cuando producir una senal de estado
dependent* |dependant] | la velocidad del motor supera este en el terminal 27 6 29 y en la

limite (naLto), el display indica ALTA
VELOCIDAD. Las salidas de senal
pueden programarse para que

emitan una senal de estado en el Range: Funcién:
terminal 27 0 29 y en la salida de 999999.999 [Application | Introducir el limite de
relé 01 o 02. Programe el limite de ProcessCtrlUnit* | dependant] realimentacién superior.

sefnal superior de la velocidad del
motor, naLto, dentro del intervalo de
funcionamiento normal del
convertidor de frecuencia. Consulte
el diagrama en esta misma seccion.

iNOTA!

Cualquier cambio en el 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]
reiniciara el valor del 4-53 Advert. Veloc. alta al mismo valor
ajustado en el 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM].

Si se necesita un valor diferente en el 4-53 Advert. Veloc. alta,
debe ajustarse después de programar el 4-13 Limite alto
veloc. motor [RPM].

4-54 Advertencia referencia baja

Range:

Funcién:

-999999.999*

[Application
dependant]

Introducir limite de ref. inferior.
Cuando la referencia real desciende
por debajo de este limite, el display
indica Referencia baja. Las salidas
de sefnal pueden programarse para
producir una sefal de estado en el
terminal 27 6 29 y en la salida de
relé 01 6 02.

Cuando la realimentacion cae
por debajo de este limite, el
display indica “Realimentacion
baja”. Las salidas de sefal

salida de relé 01 6 02.

4-57 Advertencia realimentacién alta

Cuando la realimentacién
supera este limite, el display
indica “Realimentacion alta”.
Las salidas de sefal pueden
programarse para producir
una sefal de estado en el
terminal 27 6 29 y en la salida
de relé 01 6 02.

4-58 Funcion Fallo Fase Motor

Option: Funcién:

Muestra una alarma en caso de que
falte una fase del motor.

[0] | Desactivado En caso de que falte una fase del motor,

no se muestra ninguna alarma.

[2] *

iNOTA!

Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en marcha.

Desconex. 1.000 ms
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3.6.3 4-6* Bypass veloc.

Algunos sistemas requieren evitar algunas velocidades o
frecuencias de salida, debido a problemas de resonancia.
Pueden evitarse como maximo cuatro rangos de frecuencia

o de velocidad.

4-60 Velocidad bypass desde [RPM]

Matriz [4]

Range: Funcién:

Application [Application Algunos sistemas requieren
dependent* dependant] evitar algunas velocidades de

salida debido a problemas de
resonancia de los mismos.
Introduzca los limites
inferiores de las velocidades
que se deben evitar.

4-61 Velocidad bypass desde [Hz]

Matriz [4]

Range: Funcién:

Application [Application Algunos sistemas requieren
dependent* dependant] evitar algunas velocidades de

salida debido a problemas de
resonancia de los mismos.
Introduzca los limites
inferiores de las velocidades
que se deben evitar.

4-62 Velocidad bypass hasta [RPM]

Matriz [4]

Range: Funcién:

Application [Application Algunos sistemas requieren
dependent* dependant] evitar algunas velocidades de

salida debido a problemas de
resonancia de los mismos.
Introduzca los limites
superiores de las velocidades
que se deben evitar.

4-63 Veloc. bypass hasta [Hz]

Matriz [4]

Range: Funcién:

Application [Application Algunos sistemas requieren
dependent* dependant] evitar algunas velocidades de

salida debido a problemas de
resonancia de los mismos.
Introduzca los limites
superiores de las velocidades
que se deben evitar.

3.6.4 Ajuste del Bypass de velocidad
semiautomatico

El ajuste del Bypass de velocidad semiautoméatico puede
utilizarse para facilitar la programacién de las frecuencias a
evitar debido a resonancias en el sistema.

Debe llevarse a cabo el siguiente proceso:

1. Pare el motor.

2. Seleccione Activado en 4-64 Ajuste bypass
semiauto.

3. Pulse Hand On en el LCP para iniciar la busqueda
de bandas de frecuencia que producen
resonancias. El motor acelerard conforme a la
rampa ajustada.

4. Cuando se recorra una banda de resonancia, pulse
OK en el LCP al salir de la banda. La frecuencia
actual se guardard como primer elemento en
4-62 Velocidad bypass hasta [RPM] o 4-63 Veloc.
bypass hasta [Hz] (matriz). Repita esto para cada
banda de resonancia identificada durante la
aceleraciéon (pueden ajustarse un maximo de
cuatro).

5. Cuando se haya alcanzado la maxima velocidad, el
motor comenzara a decelerar. Repita el procedi-
miento anterior cuando la velocidad salga de las
bandas de resonancia durante la aceleracion. Las
frecuencias reales registradas al pulsar OK se
almacenaran en 4-60 Velocidad bypass desde [RPM]
0 4-61 Velocidad bypass desde [Hz].

6. Cuando el motor haya efectuado una deceleracién
hasta detenerse, pulse OK. El 4-64 Ajuste bypass
semiauto se ajustara automaticamente en No. El
convertidor de frecuencia permanecera en modo
Control local hasta que se pulse Off o Auto On en el
LCP.

Si las frecuencias de una cierta banda de resonancia no se
registran en el orden correcto (los valores de frecuencia
guardados en Velocidad bypass hasta son mayores que los
de Velocidad bypass desde), o si no tienen los mismos
numeros de registros para Bypass desde y Bypass hasta,
todos los registros se cancelaran y se mostrara el siguiente
mensaje: Los rangos de velocidad registrados se solapan
entre si 0 no estan definidos completamente. Areas de
velocidad obtenidas superpuestas o sin determinar por
completo. Pulse [Cancel] (Cancelar) para cancelar.

4-64 Ajuste bypass semiauto

Option: Funcioén:
[0] * | No Sin funcién
[1]1 | Activado | Inicia el ajuste del bypass semiautomatico y

continua el procedimiento descrito anteriormente.
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3.7 Menu principal - E/S digita| - Grupo 5 Funcién de entrada Seleccione | Terminal
digital
3.7.1 5-0* Modo E/S digital
i . . . Sin funcionamiento [0] Todos *terminal 19, 32,
Pardmetros para configurar la entrada y salida utilizando 33
NPN y PNP. i
Reinicio [1] Todos
i . Inercia inversa [2] 27
Estos pardmetros no se pueden ajustar con el motor en - —
h Inercia y reinicio inverso [3] Todos
marcha.
Freno CC inverso [5] Todos
5-00 Modo E/S digital Parada inversa [6] Todos
Option: Funcién: Bloqueo externo [7] Todos
Las entradas digitales y las salidas digitales Arranque 8] Todos *terminal 18
programadas son pre-programables para Arranque de pulsos 9] Todos
funcionar tanto con sistemas PNP como NPN. Cambio de sentido [10] Todos
Inici bio d tid 1 Tod
[0] * [ PNP - Activo a | Acciona en pulsos direccionales positivos (0). nICIan camf“|o € sentido (1] odos - g
24V Los sistemas PNP tienen una resistencia a locidadifla [14] ledo: R nnineied
GND (pull down) Referencia interna [15] Todos
activada
[11 | NPN - Activo a Accié-n en pulsos di.reccionales negativos (1). Ref. interna bit 0 6] Todos
oV .Los sistemas NPN tllenen un.dpulldup a+24V Ref. interna bit 1 (171 Todos
|fnternam.ente en el convertidor de Ref. interna bit 2 18] Todos
recuencia.
Mantener referencia [19] Todos
INOTA| Mantener salida [20] Todos
, . Aceleracién [21] Todos
Este pardametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
Deceleracion [22] Todos
. Seleccionar ajuste bit 0 [23] Todos
L Weluinllal) 27 ol [ Seleccionar ajuste bit 1 [24] Todos
Option: Funcién: Entrada de pulsos [32] terminal 29, 33
[0] * [Entrada [ Define el terminal 27 como entrada digital. Bit rampa 0 [34] Todos
[11 |Salida Define el terminal 27 como salida digital. Fallo de red inversa (36] Todos
Modo incendio [37] Todos
5-02 Terminal 29 modo E/S Permiso de arranque [52] Todos
Option: Funcién: Arranque manual [53] Todos
[0] * | Entrada | Define el terminal 29 como entrada digital. Arranque automatico [54] Todos
Incrementar DigiPot [55] Todos
[1] Salida Define el terminal 29 como salida digital. Disminuir DigiPot (56] Todos
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha. Borrar DigiPot 71 Todos
Contador A (ascend.) [60] 29, 33
.. Contador A (descend.) [61] 29, 33
3.7.2 5-1* Entradas digitales —
Reinicio del contador A [62] Todos
3 . . Contador B (ascend.) [63] 29, 33
Parametros para configurar las funciones de entrada para los
terminales de entrada Contador B (descend.) [64] 29, 33
Las entradas digitales se usan para seleccionar varias Rem'c'? del confador B [65] Todos
funciones del convertidor de frecuencia. Todas las entradas M(_’d.o.'r a do.rmlr [66] ledos
digitales pueden ajustarse a las siguientes funciones: Reiniciar cédigo de (78] Todos
mantenimiento
Arranque de la bomba [120] Todos
principal
Alternancia de la bomba [121] Todos
principal
Bloqueo bomba 1 [130] Todos
Bloqueo bomba 2 [131] Todos
Bloqueo bomba 3 [132] Todos
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3.7.3 5-1* Entradas digitales (continuacion)

Todos = terminales 18, 19, 27, 29, 32, 33, X30/2, X30/3, X30/4.
X30/ son los terminales del MCB 101.

Las funciones dedicadas a una sola entrada digital se definen
en el parametro asociado.

Todas las entradas digitales pueden programarse para las

siguientes funciones:

[0]

Sin funciona-
miento

No hay reaccion a las seiales que llegan al
terminal.

alarma «Fallo externo» en el display cuando
el terminal programado para Inercia inversa
es «0» logico. El mensaje de alarma también
estard activo a través de las salidas digitales
y de relé, si se programan para Bloqueo
externo. La alarma se puede reiniciar
utilizando una entrada digital o la tecla
[RESET] si se ha eliminado la causa del
blogueo externo. Puede programarse un
retardo en el 22-00 Retardo parada ext.,
Tiempo bloqueo externo. Después de
aplicar una sefal a la entrada, la reacciéon
antes descrita se retrasard en el tiempo
ajustado en el 22-00 Retardo parada ext..

[

Reset

Reinicia el convertidor de frecuencia
después de una DESCONEXION / ALARMA.
No todas las alarmas pueden reiniciarse.

[2]

Inercia inversa

Deja el motor en el modo libre. «0» légico
=> paro por inercia.

(Entrada digital 27 predeterminada): paro
por inercia, entrada invertida (NC).

[8]

Arranque

seleccione el arranque para una orden de
arranque / parada. «1» légico = arranque,
«0» l6gico = parada.

(Entrada digital predeterminada 18)

[9]

Arranque de

El motor arranca si se aplica un pulso

Inercia y
reinicio inverso

Entrada invertida de paro por inercia y reset
(NC).

Deja el motor en modo libre y reinicia el
convertidor de frecuencia. «0» légico =>
paro por inercia y reset.

[5]

Freno CC
inverso

Entrada invertida para frenado de CC (NC).
Detiene el motor alimentandolo con
corriente continua durante un periodo de
tiempo determinado. Véase del 2-01 Intens.
freno CC al 2-03 Velocidad activacion freno CC
[RPM]. Esta funcion solo esta activada
cuando el valor del 2-02 Tiempo de frenado
CC es distinto de 0. «0» l6gico => frenado de
CC.

pulsos durante 2 ms como minimo. El motor se
detiene cuando se activa la Parada inversa.
[10] | Cambio de Cambia el sentido de giro del eje del motor.
sentido Seleccione «1» légico para cambiar de

sentido. La sefal de cambio de sentido solo
cambia el sentido de giro. No activa la
funcion de arranque. Seleccione ambas
direcciones en el 4-10 Direccion veloc.
motor.

(Entrada digital predeterminada 19).

[11]

Iniciar cambio
de sentido

Se utiliza para el arranque / parada y para el
cambio de sentido en el mismo cable. No
permite ninguna senal de arranque al
mismo tiempo.

Parada inversa

Funcion de parada invertida. Genera una
funcion de parada cuando el terminal
seleccionado pasa del nivel l6gico «1» al «0».
La parada se lleva a cabo de acuerdo con el
tiempo de rampa seleccionado (3-42 Rampa
1 tiempo desacel. rampa, 3-52 Rampa 2
tiempo desacel. rampa, 3-62 Ramp 3 Ramp
down Time, 3-72 Ramp 4 Ramp Down Time).

iNOTA!

Cuando el convertidor de frecuencia
esta en el limite de par y ha recibido
una orden de parada, es posible que no
se detenga por si mismo. Para
asegurarse de que el convertidor de
frecuencia se para, configure una salida
digital como Limite de pary parada [27]
y conecte esta salida digital a una
entrada digital configurada como
inercia.

[14]

Velocidad fija

Utilizado para activar la velocidad fija.
Consulte la 3-11 Velocidad fija [Hz].
(Entrada digital predeterminada 29.)

[15]

Referencia
interna
activada

Se utiliza para cambiar entre referencia
externa y referencia interna. Se asume que
esta seleccionado Externa / Interna [1] en el
3-04 Funcién de referencia. «0» légico =
referencia externa activa; «1» légico = una
de las ocho referencias internas esta activa.

[16]

Ref. interna bit
0

Permite realizar una seleccién entre una de
las ocho referencias internas de acuerdo con
la tabla siguiente.

[17]

Ref. interna bit
1

Permite realizar una seleccion entre una de
las ocho referencias internas de acuerdo con
la tabla siguiente.

(71

Bloqueo
externo

La misma funcién que Paro por inercia, pero
Bloqueo externo genera el mensaje de

[18]

Ref. interna bit
2

Permite realizar una seleccién entre una de
las ocho referencias internas de acuerdo con
la tabla siguiente.
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Ref. interna bit 2 1 [32] | Entrada de Seleccione Entrada de pulsos cuando se
Ref. interna 0 0 0 0 pulsos utilice una secuencia de pulsos como
Ref. interna 1 0 0 1 referencia o realimentacion. El escalado se
Ref. interna 2 0 1 0 realiza en el grupo de parametros 5-5*.
Ref. interna 3 0 1 1 [34] | Bit rampa 0 Seleccione la rampa que se va a utilizar. “0»
Ref. interna 4 1 0 0 I6gico selecciona la rampa 1, mientras que
Ref. interna 5 1 0 1 «1» légico, la rampa 2.
Ref. interna 6 1 1 0 [36] | Fallo de red Seleccione y active la funcién indicada en el
Ref. interna 7 1 p 1 inversa 14-10 Fallo aliment.. Fallo de red es la opcion
activada en la situacién de «0» ldgico.
[371 | Modo incendio [ Al aplicar una seial se pondra el convertidor
[19] | Mantener Mantiene la referencia actual. La referencia . . .
de frecuencia en Modo incendio y se
referencia mantenida es ahora el punto de partida o .
Tt | S > descartaran todos los otros comandos.
condicién elace erauonly ece Traqon que Véase 24-0% Modo incendio.
se va a emplear. Si se utiliza aceleracion /
”p . . [52] | Permiso de El terminal de entrada, para el que se ha
deceleracion, el cambio de velocidad X
) ) arranque programado Permiso de arranque, debe ser
siempre se lleva a cabo después de la rampa , .
; «1» légico para que se pueda aceptar un
2 (3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa y .
) comando de arranque. El permiso de
3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa) en el . L L.
. ) . arranque tiene una funcion «Y» logica
intervalo O - 3-03 Referencia mdxima. (Para . .
| R f o relacionada con el terminal programado
azo cerrado, véase 20- dxima referencia, ) -
. para ARRANQUE [8], Velocidad fija [14] o
realim..) , B
Mantener salida [20], lo que significa que es
[20] | Mantener salida | Mantiene la frecuencia del motor (Hz). La X . -
necesario cumplir las dos condiciones para
frecuencia mantenida del motor es ahora el . .
que el motor arranque. Si Permiso de
punto de partida o condicién que se . .
arranque se programa en varios terminales,
utilizard para la aceleracién y la decele- -
solo debe tener un «1» légico en uno de
racién. Si se utiliza aceleracion / . . o
ellos para que se realice la funcién. La sefal
deceleracién, el cambio de velocidad X _ .. . L,
) | bo d s del de salida digital para Solicitud de ejecucion
slempre se fleva a Fa ° esr;ues €larampa (Arranque [8], Velocidad fija [14] o Mantener
2 (3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa y salida [20]) programada en el par. 5-3*, 0 en
3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa) en el % a ’
el par. 5-4*, no se vera afectada por Permiso
intervalo 0 - 7-23 Frecuencia motor. de arranque
. 1 :
|NOTA. ‘NOTA!
Cuando esta activada la opcién I. » . .
Mant lida. el tidor d Si no se aplica una seial de permiso de
; an ene'r salida, edconve 1dor : ‘ arranque, pero se activa un comando
recuerIC|;adno puede parzir;e me'larI\ € de Arranque, Velocidad fija o Mantener,
« » 7 . z
En? s;ni € a:ranquert['d ] : nive la linea de estado del display mostrara
fajo. e'engadc-_T c:nve tl or' el Solicitud de ejecucién, Solicitud de
recuenqadme |anl € urT (::rmlna 5 velocidad fija o Solicitud de manteni-
programa‘ o parf':\ 'n'erC|a' inversa [2] o miento.
para Inercia y reinicio reinversos [3].
[53] | Arranque Una sefal aplicada pondra el convertidor de
[21] [ Aceleracion Si se desea un control digital de la . .
| Vi ol ¥ » manual frecuencia en modo manual, como si se
aceleracion / deceleracion (potenciometro hubiera pulsado el botén Hand On (Manual)
de motor). Active esta funcién .
en el LCP y se anulard un comando de
seleccionando Mantener referencia o . -
parada normal. Si se desconecta la sefal, el
Mantener salida. Si Acelerar se activa . .
motor se parara. Para que cualquier otro
durante menos de 400 ms, la referencia -
comando de arranque sea valido, debe
resultante aumentara en un 0,1 %. Si se . -
asignarse otra entrada digital a Arranque
activa Aceleracion durante mas de 400 ms, . - .
- . i G e (e automdtico y aplicarsele una sefal. Los
a re: erlenaa resuitan | p botones Hand On y Auto On (Manual y
seglun A EIn R GG AN ) Automatico) del LCP no afectan a la
- acel. rampa. - operacion. El boton Off (apagado) de LCP
[22] | Deceleracion lgual que Aceleracion [21]. anulard el Arranque automadtico y el Arranque
[23] | Seleccionar Selecciona uno de los cuatro ajustes. Ajuste manual. Pulse el botén Hand On (Manual) o
ajuste bit 0 el par. 0-10 a Ajuste multiple. Auto On (Automatico) para que Arranque
[24] [ Seleccionar Igual que Seleccionar ajuste bit 0 [23]. manual y Arranque automdtico vuelvan a
ajuste bit 1 (Entrada digital predeterminada 32.) estar activos. Si no hay sefial ni en Arranque
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manual ni en Arranque automdtico, el motor
se parard independientemente de que se
aplique cualquier comando de arranque
normal. Si se aplica una sefal tanto a
Arranque manual como a Arranque
automdtico, la funcién sera Arranque
automdtico. Si se pulsa el boton Off
(apagado) del LCP, el motor se parara
independientemente de las sefales en

5-10 Terminal 18 entrada digital

Las mismas opciones y funciones que 5-1*, excepto por Entrada de

pulsos.

Option:

Funcién:

EE

| Arranque |

5-11 Terminal 19 entrada digital

Las mismas opciones y funciones que 5-1*, excepto por Entrada de

Arranque manual y Arranque automatico. pulsos.
[54] | Arranque Una sefal aplicada pondra el convertidor de Option: Funcion:
automatico frecuencia en modo automatico como si en | [0] * | Sin funcién | |
el se hubiera pulsado el botén Auto On
(Automatico) del LCP. Consulte también
Arranque manual [53]. Option: Funcion:
[55] | Incrementar Utiliza la entrada como una senal de tipo | [2] * [ Inercia | Las funciones se describen en 5-1* Entradas digitales |
DigiPot AUMENTAR para la funcién de . -
potenciémetro digital descrita en el grupo
de parametros 3-9%. Option: Funcion:
[56] | Disminuir Utiliza la entrada como una sefal de tipo Seleccionar la funcién del rango de entrada
DigiPot DISMINUIR para la funcién de digital disponible y de las opciones adicionales
potenciémetro digital descrita en el grupo [60], [61], [63] y [64]. Se usan contadores en las
de parametros 3-9*. funciones de Smart Logic Control.Este pardmetro
[57] | Borrar DigiPot | Utiliza la entrada para BORRAR la referencia sélo esta disponible para el FC 302.
del potenciémetro digital descrita en el [14] * | Veloc. fija [ Las funciones se describen en 5-1* Entradas
grupo de pardmetros 3-9*. digitales

[60] | Contador A (Solo en los terminales 29 6 33.) Entrada
(ascend.) para la cuenta creciente en el contador SLC.
[61] [ Contador A (Solo en los terminales 29 6 33.) Entrada
(descend.) para la cuenta decreciente en el contador
SLC.
[62] | Reinicio del Entrada para puesta a cero del contador A.
contador A
[63] | Contador B (Solo en los terminales 29 y 33.) Entrada
(ascend.) para la cuenta creciente en el contador SLC.
[64] | Contador B (Solo en los terminales 29 y 33.) Entrada
(descend.) para la cuenta decreciente en el contador
SLC.
[65] | Reinicio del Entrada para puesta a cero del contador B.
contador B
[66] | Modo ir a Fuerza al convertidor de frecuencia a entrar
dormir en Modo ir a dormir (véase par. 22-4*).
Reacciona en la parte ascendente de la
senal.
[68] | Acciones Las acciones temporizadas estan
temporizadas | desactivadas. Véase el grupo de parametros

desactivadas

23-0* Acciones temporizadas.

[69]

Constante OFF

Acciones temporizadas se ha ajustado para
Constante OFF. Véase el grupo de
parametros 23-0* Acciones temporizadas.

[70]

Constante ON

Acciones temporizadas se ha ajustado para
Constante ON. Véase el grupo de
parametros 23-0* Acciones temporizadas.

5-14 Terminal 32 Entrada digital
Option:

Funcion:

[0 *

Sin funcion

Las mismas opciones y funciones que el par.
5-1* Entradas digitales, excepto para Entrada de
pulsos.

5-15 Terminal 33 Entrada digital
Option:

Funcion:

[0y *

Sin funcion

Las mismas opciones y funciones que el grupo
de param. 5-1* Entradas digitales.

5-16 Terminal X30/2 Entrada digital

Este parametro estéd activo cuando el médulo de opcién MCB 101

esta instalado en el convertidor de frecuencia. Las mismas opciones
y funciones que el grupo par. 5-1* excepto para Entrada de pulsos

[32].

Option:

Funcién:

[ 0] ~

| Sin funcion |

5-17 Terminal X30/3 Entrada digital

Este pardmetro estd activo cuando el médulo de opcién MCB 101

estd instalado en el convertidor de frecuencia. Las mismas opciones

y funciones que el grupo de par. 5-1* excepto para Entrada de

pulsos [32].

Option:

Funcién:

[0] *

Sin funcion

[78]

Reset del
codigo de
mantenimiento
preventivo

Pone todos los datos de 16-96 Cod. de
mantenimiento a 0.
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) Terminal X30/4 Entrada digital

Este pardmetro esta activo cuando el moédulo de opciéon MCB 101

estd instalado en el convertidor de frecuencia. Las mismas opciones

y funciones que el grupo de par. 5-1%, excepto para Entrada de

pulsos [32].

Option:

Funcién:

[14]

Sobre
intensidad, alta

La intensidad del motor es superior a la
ajustada en 4-51 Advert. Intens. alta.

[15]

Fuera del
intervalo de
velocidad

La velocidad de salida esta fuera de los
limites ajustados en 4-52 Advert. Veloc.
baja y 4-53 Advert. Veloc. alta.

[ 107 *

| Sin funcion |

[16]

Bajo velocidad,
baja

La velocidad de salida es inferior al valor
ajustado en 4-52 Advert. Veloc. baja.

3.7.4 5-3* Salidas digitales

Parametros para configurar las funciones de salida para los
terminales de salida. Las 2 salidas digitales de estado sélido
son comunes para los terminales 27 y 29. Ajuste la funcion
de E/S para el terminal 27 en 5-07 Terminal 27 modo E/S y la
funcién de E/S para el terminal 29 en 5-02 Terminal 29 modo
E/S. Estos parametros no se pueden ajustar con el motor en

[17]

Sobre velocidad,
alta

La velocidad de salida es superior al valor
ajustado en 4-53 Advert. Veloc. alta.

[18]

Fuera del rango
de realimen-
tacion

La realimentacién se encuentra fuera del
rango ajustado en 4-56 Advertencia
realimentacion baja y 4-57 Advertencia
realimentacién alta.

[19]

Bajo realimen-
tacion, baja

La realimentacion estd por debajo del
limite ajustado en 4-56 Advertencia
realimentacion baja.

marcha. [20] [ Sobre realimen- | La realimentacién esta por encima del
tacion alta limite ajustado en 4-57 Advertencia
Las salidas digitales pueden programarse realimentacion alta.
con estas funciones: [21] | Advertencia La advertencia térmica se activa cuando la
[0] |sin funciona- Valor predeterminado para todas las salidas termica temperatura sobrepasa el limite en el
miento digitales y salidas de relé motor, en el convertidor de frecuencia, en
[1] Control La placa de control recibe tensiéon de la resistencia de freno o en el termistor.
preparado alfimanadan [25] | Cambio de Cambio de sentido. «1» légico = relé
[2] Convertidor de | El convertidor de frecuencia esta sentido activado, 24 V CC cuando el motor gira en
frecuencia preparado para el funcionamiento y la el sentido de las agujas del reloj. «0»
preparado placa de control tiene alimentacion. |6gico = relé no activado, sin sefial,
- - - . cuando el motor gira CCW (en sentido
[3] Convertidor de | El convertidor de frecuencia esta " 9 (
. . . . antihorario).
frecuencia preparado para el funcionamiento y esta )
preparado / en modo Auto On (Automético) [26] [ Bus OK Comunicacion activa (sin tiempo limite) a
il e través del puerto de comunicacién en
- X X P serie.
[4] En reposo / sin | El convertidor de frecuencia esta listo para :
advertencia funcionar. No se ha dado orden de [27] [ Limite de par y | Utilicelo al realizar un paro por inercia y en
arranque o de parada (arrancar / parada condiciones de limite de par. Si el
desactivar). No hay advertencias convertidor de frecuencia ha recibido una
[5] En funciona- El motor esta en marcha. il el [l e e el Tl el e
miento la senal es «0» ldgico.
[6] En marcha / sin | La velocidad de salida es mayor que la 28] | Freno, sm. El freno e?ta activado y no hay
advertencia velocidad ajustada en 7-81 Vel. min. para advertencia advertencias.
func. parada [RPM]. EI motor esta en [29] | Freno El freno esta listo para su funcionamiento
marcha y no hay advertencias preparado, sin |y no presenta ningun fallo.
- - fallos
[8] Func. en El motor funciona a la velocidad de
ek /6 || et [30] | Fallo freno La salida es «1» légico cuando el IGBT del
ERNErEnER (IGBT) freno se ha cortocircuitado. Utilice esta
[9] Alarma Una alarma activa la salida. No hay funcién para proteger el convertidor de
advertencias frecuencia en caso de que haya un fallo en
- los médulos de freno. Utilice la salida / relé
[10] |Alarma o Una alarma o una advertencia activa la B .
advertencia salida para desconectar la tensién de alimen-
- tacion del convertidor de frecuencia.
[11] | En limite de par | Se ha superado el limite de par 35 T8l Ty—r o
. . oqueo externo | La funciéon Bloqueo externo ha sido
establecido en 4-16 Modo motor limite de
par o en el par. 4-17 activada mediante una de las entradas
- : digitales.
[12] [Fuera del rango | La intensidad del motor esta fuera del o |F r £l
uera de rango
de intensidad intervalo definido en el 4-18 Limite de ref 9
e ref.
intensidad. f
41 Bajo referencia,
[13] [Bajo intensidad, | La intensidad del motor es inferior a la 41 b J
aja
baja ajustada en 4-50 Advert. Intens. baja. 2
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[80]

Salida digital SL
A

Consulte la 13-52 Accién Controlador SL. La
entrada serd alta cuando la Accién
controlador SL [38] Aj. sal. dig. A alta se
ejecute. La entrada sera baja cuando la
Accion controlador SL [32] Aj. sal. dig. A
baja se ejecute.

[81]

Salida digital SL
B

Consulte la 13-52 Accién Controlador SL. La
entrada serd alta cuando la Accién
controlador SL [39] Aj. sal. dig. B alta se
ejecute. La entrada sera baja cuando la
Accion controlador SL [33] Aj. sal. dig. B
baja se ejecute.

[82]

Salida digital SL
C

Consulte la 13-52 Accién Controlador SL. La
entrada serd alta cuando la Accién
controlador SL [40] Aj. sal. dig. C alta se
ejecute. La entrada sera baja cuando la
Accion controlador SL [34] Aj. sal. dig. C
baja se ejecute.

[83]

Salida digital SL
D

Consulte la 13-52 Accién Controlador SL. La
entrada serd alta cuando la Accién
controlador SL [41] Aj. sal. dig. D alta se
ejecute. La entrada sera baja cuando la
Accion controlador SL [35] Aj. sal. dig. D
baja se ejecute.

[84]

Salida digital SL
E

Consulte la 13-52 Accién Controlador SL. La
entrada serd alta cuando la Accién
controlador SL [42] Aj. sal. dig. E alta se
ejecute. La entrada serd baja cuando la
Accién controlador SL [36] Aj. sal. dig. E
baja se ejecute.

[85]

Salida digital SL
F

Consulte la 13-52 Accién Controlador SL. La
entrada serd alta cuando la Accién
controlador SL [43] Aj. sal. dig. F alta se
ejecute. La entrada sera baja cuando la
Accion controlador SL [37] Aj. sal. dig. F
baja se ejecute.

[160]

Sin alarma

El valor de la salida es alto si no hay
presente ninguna alarma.

[161]

Funcionamiento
inverso

La salida es alta cuando el convertidor de
frecuencia esta funcionando en sentido

antihorario (producto légico de los bits de
estado «en funcionamiento» E «inverso»).

[165]

Referencia local
activa

La salida es alta cuando 3-13 Lugar de
referencia = [2] Local o cuando 3-13 Lugar
de referencia = [0] Conex. a manual / auto'y,
al mismo tiempo, el LCP estd en modo
[Hand on] (Manual).

[166]

Referencia
remota activa

La salida es alta cuando 3-13 Lugar de
referencia [1] o Conex. a manual / auto [0]
y, al mismo tiempo, el LCP estd en modo
[Auto On] (Automatico).

[42] | Sobre
referencia, alta
[45] | Contr. bus
[46] | Ctrl. bus, 1 sit.
lim.
[47] | Ctrl. bus, O si t.
lim.
[55] | Salida de
impulsos
[60] [Comparador 0 |Véase el grupo de parametros 13-1*. Si
Comparador 0 se evalia como
VERDADERO, la salida sera alta. De lo
contrario, serd baja.
[61] | Comparador 1 Véase el grupo de parametros 13-1*. Si
Comparador 2 se evalia como
VERDADERO, la salida sera alta. De lo
contrario, serd baja.
[62] [Comparador 2 | Véase el grupo de parametros 13-1*. Si
Comparador 2 se evalia como
VERDADERO, la salida sera alta. De lo
contrario, serd baja.
[63] [Comparador 3 | Véase el grupo de parametros 13-1*. Si
Comparador 3 se evalia como
VERDADERO, la salida sera alta. De lo
contrario, sera baja.
[64] [Comparador 4 |Véase el grupo de parametros 13-1*. Si
Comparador 4 se evalia como
VERDADERO, la salida sera alta. De lo
contrario, serd baja.
[65] | Comparador 5 | Véase el grupo de pardmetros 13-1*. Si
Comparador 5 se evalia como
VERDADERQO, la salida serd alta. De lo
contrario, sera baja.
[70] |[Regla légica 0 |Véase el grupo de parametros 13-4*. Si
Regla légica 0 se evalta como
VERDADERO, la salida sera alta. De lo
contrario, sera baja.
[71] | Regla légica 1 Véase el grupo de parametros 13-4*. Si
Regla légica 1 se evalia como
VERDADERO, la salida serd alta. De lo
contrario, sera baja.
[72] |[Regla légica 2 | Véase el grupo de parametros 13-4*. Si
Regla légica 2 se evalia como
VERDADERO, la salida sera alta. De lo
contrario, sera baja.
[73] | Regla légica 3 Véase el grupo de parametros 13-4*. Si
Regla légica 3 se evalta como
VERDADERO, la salida serd alta. De lo
contrario, sera baja.
[74] |Regla l6gica 4 | Véase el grupo de parametros 13-4*. Si
Regla légica 4 se evaltia como
VERDADERO, la salida sera alta. De lo
contrario, sera baja.
[75] |Regla légica 5 |Véase el grupo de parametros 13-4*. Si

Regla légica 5 se evaltia como
VERDADERO, la salida serd alta. De lo
contrario, serd baja.

[167]

Comando de
arranque activo

La salida es alta cuando hay activo un
comando de arranque, por ejemplo a
través de la entrada digital de conexion de
bus o [Hand on] (Manual) o [Auto on]
(Automatico), y no hay activo ningun
comando de parada.
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[168] | Convertidor de | La salida es alta cuando el convertidor de
frecuencia frecuencia esta en modo [Hand on] Velocidad e
modo manual (Manual), tal como indica el LED sobre
[Hand on]. -
[169] | Convertidor de | La salida es alta cuando el convertidor de el
frecuencia frecuencia esta en modo [Hand on] WT BN
modo (Manual), tal como indica el LED sobre T N e
automatico [Auto on] (Automatico). e ==
[180] | Fallo de reloj La funcién de reloj ha sido reiniciada a su
valor predeterminado (2000-01-01) debido
P . (” ) [196] | Modo Incendio | El convertidor de frecuencia esta
a un fallo de alimentacion. K . . A
Bl v funcionando en Modo incendio. Véase el
181] [ Mantenimiento [ Uno o mas de los eventos de manteni- .
(81 grupo de pardmetros 24-0* Modo
preventivo miento preventivo programados en incendio
23-10 Elemento de mantenim. ha llegado al '
y " B [197] | EI Modo El convertidor de frecuencia ha estado
momento de la accién especificada en i X X . X
» ) incendio estaba [ funcionando en modo incendio, pero ha
23-11 Accién de mantenim.. . X X
activo. vuelto al modo de funcionamiento
[190] | Sin caudal Se ha detectado una situacion de Falta de normal
caudal o de Velocidad minima, si se ha — - —
) » . ) [198] | Bypass de Para utilizar como sefial para la activacién
activado en 22-21 Deteccién baja potencia X L
y ) ] convertidor de | de un bypass externo electromagnético
y/o 22-22 Deteccion baja velocidad. X .
frecuencia que conmute el motor directamente a la
[191] | Bomba seca Se ha detectado una situacion de Bomba . , . ,
linea. Véase 24-1* Bypass del convertidor de
seca. Esta funcion debe activarse en ;
I frecuencia.
22-26 Funcion bomba seca. . - .
und Si se ha habilitado la funcion de bypass
[192] | Fin de curva Se ha detectado un funcionamiento de del convertidor de frecuencia, este ya no
bomba con una velocidad méx. durante tendra certificado de seguridad (para uso
un periodo de tiempo sin alcanzar la de parada de seguridad en las versiones
presion ajustada. Para activar esta funcion, en las que se incluya)
consulte el 22-50 Func. fin de curva.
[193] [ Modo ir a El convertidor de frecuencia / sistema ha Todas las opciones de ajuste siguientes estan relacionadas
dormir pasado a Modo ir a dormir. Véase el par. con el controlador en cascada.
22-4%, Para ver diagramas de cableado y ajustes de los parametros,
[194] | Correa rota Se ha detectado una situacion de Correa consulte el grupo 25-**,
rota. Esta funcion debe activarse en
22-60 Func. correa rota. [200] | Capacidad total | Todas las bombas estan funcionando y a la
[195] | Control de El control de vélvula de bypass (salida maxima velocidad
valvula de digital / de relé en el convertidor de [201] | Bomba 1 Una o mas de las bombas controladas por
bypass frecuencia) se utiliza en sistemas de funcionando | el controlador en cascada estan
compresor para descargar el mismo funcionando. La funcién también
durante el arranque, utilizando una valvula dependera del ajuste en el 25-06 Nimero
de bypass. (Después de haberse dado el bombas. Si esta ajustado a No [0], Bomba 1
comando de arranque, la valvula de se refiere a la bomba controlada por el relé
bypass estara abierta hasta que el RELE1, etc. Si esta ajustado a Si [1], Bomba
convertidor de frecuencia alcance 1 se refiere a la bomba controlada por el
4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM].) Una convertidor de frecuencia Ginicamente (sin
vez alcanzado el limite, la valvula de implicacién de ninguno de los relés
bypass se cerrara, permitiendo que el integrados) y Bomba 2, a la bomba
compresor funcione normalmente. Este controlada por el relé RELE1. Consulte la
procedimiento no volverda a activarse de tabla siguiente:
nuevo hasta que se inicie un nuevo [202] | Bomba 2 Consulte [201]
arranque y la velocidad del convertidor de funcionando
frecuencia sea cero durante la recepcion 1203] | Bomba 3 Consulte [201]
de la senal de arranque. 1-71 Retardo arr. funcionando
puede usarse para retardar el arranque del
motor. Principio de control de la valvula
de bypass:
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Ajuste del par. 5-3*

Ajuste en 25-06 Nimero bombas

[0] No [1] Si
[200] Bomba 1 en Controlada por Controlada por
func. RELE1 convertidor de

frecuencia

[201] Bomba 2 en

Controlada por

Controlada por

5-40 Relé de funcién

Matriz [8]

(Relé 1 [0], Relé 2 [1]

Opcién MCB 105: Relé 7 [6], Relé 8 [7] y Relé 9 [8])

Seleccione opciones para definir la funcién de los relés.

La seleccién de cada relé mecanico se realiza en un parametro

func. RELE2 RELE1 indexado.
[203] Bomba 3 en Controlada por Controlada por Option: Funcién:
func. RELE3 RELE2
[8] Func. en ref./sin adv.
[9] * | Alarma Ajuste predeterminado para
Las mismas opciones y funciones que el grupo de pardm. 5-3*. [10] | Alarma o advertencia
Option: Funcién: [11] |En limite par
| [0] * | Sin funcién | | [12] |Fuera ran. intensidad
P
[14] | Corriente anterior, alta
Las mismas opciones y funciones que el grupo de param. 5-3*. [15] | Fuera del rango de velocidad
Option: Funcién: [16] | Velocidad posterior, baja
| [0 | Sin funcion | | [17] |Velocidad anterior, alta

5-32 Term. X30/6 salida dig. (MCB 101)

Este pardmetro estd activo cuando estd montado en el convertidor
de frecuencia el médulo opcional MCB 101. Las mismas opciones y

funciones que el grupo de param. 5-3*.
Option: Funcién:

[ 0] ~

| Sin funcién |

5-33 Term. X30/7 salida dig. (MCB 101)

Este parametro estd activo cuando estda montado en el convertidor
de frecuencia el médulo opcional MCB 101. Las mismas opciones y

funciones que el grupo de param. 5-3*.
Option: Funcién:

[ 107 ~
3.7.5 5-4* Relés

| Sin funcién

Pardmetros para configurar la sincronizacion y las funciones
de salida para los relés.

5-40 Relé de funcién

Matriz [8]

(Relé 1 [0], Relé 2 [1]

Opcion MCB 105: Relé 7 [6], Relé 8 [7] y Relé 9 [8])

Seleccione opciones para definir la funcién de los relés.

La seleccién de cada relé mecanico se realiza en un parametro
indexado.

Option: Funcién:

[0] * | Sin funcién

[1] Ctrl prep.

[2] Unidad Lista

[3] Unid. lista/remoto

[4] Interr./sin advert.

[5] * | Funcionamiento Ajuste predeterminado para

el relé 2

[6] Func./sin advert.

[18] [ Fuera rango realim.

[19] | < que realim. alta

[20] [> que realim. baja

[21] | Advertencia térmica
[25] | Cambio sentido

[26] [Bus OK

[27] | Limite par y parada
[28] | Freno, sin advert.
[29] [ Fren. prep. sin fallos
[30] | Fallo freno (IGBT)
[35] [Parada externa

[36] | Bit céd. control 11
[37] [ Bit cod. control 12
[40] [ Fuera rango de ref.
[41] |Bajo ref, alta

[42] | Sobre ref,, alta

[45] | Contr. bus

[46] | Ctrl. bus, 1 si t. lim.
[47]1 | Ctrl. bus, O si t. lim.

[60] [ Comparador O
[61] | Comparador 1
[62] | Comparador 2
[63] | Comparador 3
[64] | Comparador 4
[65] | Comparador 5

[70] [Regla légica O

[71] | Regla logica 1

[72] [Regla l6gica 2

Regla légica 3

Regla légica 4

Regla légica 5

Salida digital SL B

Salida digital SL C

1
1
1
[80] | Salida digital SL A
1
1
1

Salida digital SL D
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5-40 Relé de funcién

Matriz [8]

(Relé 1 [0], Relé 2 [1]

Opcién MCB 105: Relé 7 [6], Relé 8 [7] y Relé 9 [8])

Seleccione opciones para definir la funcién de los relés.

La seleccién de cada relé mecanico se realiza en un parametro

indexado.

Option: Funcién:

[84] [Salida digital SL E

[85] | Salida digital SL F

[160] [ Sin alarma

[161]

[165]

[166]

[167]

[168]

[169] | Modo automético

[180] | Fallo de reloj
1
1
]
]
]
]

Func. inverso

Ref. local activa

Ref. remota activa

Com. arranque act.

Manual / Apagado

[181
[189
[190
[191
[192
[193
[194] | Correa rota

[195] [ Control vélvula bypass
[196] | Modo Incendio

[197] [ Modo Incendio activo

Manten. previo

Control de vent. ext.

Falta de caudal

Bomba seca

Fin de curva

Modo reposo

[198] | Bypass conv.

[211] [ Bomba de cascada 1
[212] [ Bomba de cascada 2
[213] [ Bomba de cascada 3

5-41 Retardo conex, relé

Matriz [9] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4], Relé
6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

Range: Funcién:

0.01 s*| [0.01 - 600.00 s] | Introduzca el retardo del tiempo de
activacion del relé. Seleccione en una
funciéon matricial uno de los relés
mecénicos disponibles y MCB 105.
Véase 5-40 Relé de funcion. Los relés 3-6

estan incluidos en el MCB 113.

130BA171.10

Evento
seleccionado

Salida

de relé |
Retardo activado Retardo desactivado
P 5-41 P 5-42

Evento

seleccionado

Salida
de relé

Retardo activado
P 5-41

5-42 Retardo desconex, relé

Matriz [9] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4], Relé
6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

Funcién:
[0.01 - 600.00 s] [ Introduzca el retardo del tiempo de
desactivacion del relé. Seleccione en

Range:
0.01 s*

una funciéon matricial uno de los relés
mecanicos disponibles y MCB 105.
Véase 5-40 Relé de funcién.

15UBA1/2.10

Evento I_I

seleccionado

I

Salida

de relé ! !
—>! —
Retardo a la Retardo a la
Conexién Desconexion
P 5-41 P 5-42

Si la condicién de Evento seleccionada cambia antes de que
expire el temporizador de retardo de conexién o
desconexidn, la salida de relé no se verd afectada.
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3.7.6 5-5* Entrada de pulsos

Los parametros de entrada de pulsos se usan para definir
una ventana adecuada para el area de referencia del pulso
configurando los ajustes de escalado vy filtro para las
entradas de pulsos. Los terminales de entrada 29 6 33
funcionan como entradas de referencia de frecuencia. Ajuste
el terminal 29 (5-13 Terminal 29 entrada digital) o el terminal
33 (5-15 Terminal 33 entrada digital) a Entrada de pulsos [32].
Si se utiliza el terminal 29 como entrada, 5-02 Terminal 29
modo E/S debe ajustarse a Entrada [0].

Ref. 15UBAU/6.1U
[RPM]‘
Valor ref,
alto —
P 5-53/
p 5-58

<

Valor ref,

bajo

P 5-52/

p 5-57 ] 1 |
Freq. baja Freq. alta Entradz
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]
P 5-55 P 5-56

5-50 Term. 29 baja frecuencia

Range: Funcién:
100 Hz* [ [0 - 110000 | Ajuste del limite de frecuencia baja
Hz] correspondiente a la velocidad baja del

eje del motor (es decir, al valor bajo de
referencia) en 5-52 Term. 29 valor bajo ref./
realim. Consulte el diagrama en esta
misma seccion.

5-51 Term. 29 alta frecuencia

Range: Funcién:
100 Hz* [ [0 - 110000 Ajuste del limite alto de frecuencia
Hz] correspondiente a la velocidad alta del

eje del motor (es decir, al valor alto de
referencia) en 5-53 Term. 29 valor alto
ref./realim.

5-52 Term. 29 valor bajo ref./realim

Range: Funcién:

0.000* [ [999999.999 -

999999.999 ]

Ajustar el limite del valor bajo de
referencia para la velocidad del eje
del motor [RPM]. Este es también el
valor de realimentacién mas bajo;
consulte también 5-57 Term. 33 valor
bajo ref./realim.

5-53 Term. 29 valor alto ref./realim

Range: Funcién:
100.000*

[-999999.999 -
999999.999 ]

Introducir el valor alto de
referencia [RPM] para la velocidad
del eje del motor y el valor alto de
realimentacién, consulte también
5-58 Term. 33 valor alto ref./realim.

5-54 Tiempo filtro pulsos constante #29

Range: Funcién:
100 [1 - 1000 | Introducir la constante de tiempo del filtro de
ms* ms] pulsos. El filtro de pulsos amortigua las oscila-

ciones de la sefal de realimentacion, lo cual es
una ventaja si hay mucho ruido en el sistema.
Un valor alto de la constante proporciona una
mejor amortiguacion, pero también aumenta
el retardo de tiempo a través del filtro.

Este pardmetro no se puede ajustar con el
motor en marcha.

5-55 Term. 33 baja frecuencia

Range: Funcién:
100 Hz* [ [0 - 110000 Ajuste el limite de frecuencia baja
Hz] correspondiente a la velocidad baja del
eje del motor (es decir, el valor bajo de
referencia), en 5-57 Term. 33 valor bajo
ref./realim.
Range: Funcién:
100 Hz* | [0 - 110000 Ajuste el limite alto de frecuencia corres-
Hz] pondiente a la velocidad alta del eje del

motor (es decir, el valor alto de
referencia), en 5-58 Term. 33 valor alto
ref./realim.

5-57 Term. 33 valor bajo ref./realim
Range: Funcién:

0.000%

[-999999.999 -
999999.999 ]

Introducir el valor bajo de referencia
[RPM] para la velocidad del eje del

motor. Este es también el valor bajo
de realimentacién, consulte también
el 5-52 Term. 29 valor bajo ref./realim.

5-58 Term. 33 valor alto ref./realim

Range: Funcién:
100.000*

[-999999.999 -
999999.999 ]

Introducir el valor alto de
referencia [RPM] para la velocidad
del eje del motor. Consulte
también 5-53 Term. 29 valor alto
ref./realim.
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5-59 Tiempo filtro pulsos constante #33

Range: Funcién:
100 ms* | [1 - 1000 [ Introducir la constante de tiempo del filtro
ms] de pulsos. Un filtro de paso bajo reduce la

influencia y amortigua las oscilaciones en la
sefal de realimentacion desde el control.
Esto es una ventaja, p. ej. cuando hay una
gran cantidad de ruido en el sistema. Este
pardmetro no se puede ajustar con el motor
en marcha.

3.7.7 5-6* Salidas de pulsos

Pardmetros para configurar las funciones de escalado y
salida de las salidas de pulsos Las salidas de pulsos estan
asignadas a los terminales 27 6 29. Seleccionar el terminal 27
como salida en 5-071 Terminal 27 modo E/S y el terminal 29
como salida en 5-02 Terminal 29 modo E/S.

Valor de salida 130BA089.1
Valor de salida
alto P
P 5-60(term27)
P 5-63(term29) |
|
| -
Freg. alta Salida

P 5-62(term27)
P 5-65(term29)

[Hz]

Opciones para las variables de lectura de la salida:

Seleccionar la variable de funcionamiento asignada para
lecturas del terminal 27.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
Las mismas opciones y funciones que el grupo de par. 5-6*.

| [0] * | Sin funcién |

5-62 Frec. max. salida de pulsos #27

Ajustar la frecuencia maxima para el terminal 27 correspondiente a
la variable de salida seleccionada en 5-60 Termina 27 salida pulsos
variable.

Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en marcha.

Range: Funcién:

5000 Hz* | 0-32000H |

Seleccionar la variable para su visualizacion en el display del
terminal 29.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha. Las
mismas opciones y funciones que el grupo de pardmetros 5-6*.

5-63 Termina 29 salida pulsos variable

Option: Funcién:
[0] * Sin funcion

[45] Contr. bus

[48] Contr. bus, t. lim.
[100] Frec. de salida 0-100
[101] Referencia min-max.
[102] Realiment. +-200%
[103] Int. motor 0-lmax
[104] Par O-Tlim

[105] Par 0-Tnom

[106] Potencia 0-Pnom
[107] Veloc. O-Limite Alto
[113] Lazo cerrado 1 ampl.
[114] Lazo cerrado 2 ampl.
[115] Lazo cerrado 3 ampl.

5-65 Frec. max. salida de pulsos #29

[0] Sin funcionamiento Ajustar la frecuencia maxima para el terminal 29 correspondiente a
[45] Contr. bus la variable de salida seleccionada en 5-63 Termina 29 salida pulsos
[48] Contr. bus, t. lim. variable.
[100] Frecuencia de salida Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
[o1] Referencia Range: Funcién:
[102] Realimentacion 5000 Hz* | [0 - 32000 Hz] |
[103] Intensidad del motor
[104] Par relat. al limite
[105] Par relativo al nominal Seleccione la variable para la lectura en el terminal X30/6.
[106] Potencia Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en marcha.
[107] Velocidad Este pardmetro esta activo cuando el médulo de opcién MCB 101
[108] Par estd instalado en el convertidor de frecuencia.
[109] Fice. o ol slieh Las mismas opciones y funciones que el grupo de param. 5-6*.
[113] Codigo de estado lazo cerrado Option: Funcién:
[114] Codigo lazo cerrado [o] * No operation
[115] Cddigo lazo cerrado [45] Bus ctrl.

[48] Bus ctrl., timeout

[51] MCO controlled
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Bit 0 Salida digital CC terminal 27
Seleccione la variable para la lectura en el terminal X30/6. Bit 1 Salida digital CC terminal 29
Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en marcha. Bit 2 GPIO Salida digital terminal X 30/6
Este parametro estd activo cuando el médulo de opcién MCB 101 Bit 3 GPIO Salida digital terminal X 30/7
esta instalado en el convertidor de frecuencia. Bit 4 Relé de CC 1 terminal de salida
Las mismas opciones y funciones que el grupo de param. 5-6*. Bit 5 Relé de CC 2 terminal de salida
Option: Funcién: Bit 6 Opcién B relé 1 terminal de salida
[100] Output frequency Bit 7 Opcién B relé 2 terminal de salida
[101] Reference Bit 8 Opcién B relé 3 terminal de salida
[102] Feedback Bit 9-15 Reservado para futuros terminales
[103] Motor current Bit 16 Opcién C relé 1 terminal de salida
[104] Torque rel to limit Bit 17 Opcion C relé 2 terminal de salida
[105] Torq relate to rated Bit 18 Opcion C relé 3 terminal de salida
[106] Power Bit 19 Opcion C relé 4 terminal de salida
[107] Speed Bit 20 Opcion C relé 5 terminal de salida
[108] Torque Bit 21 Opcion C relé 6 terminal de salida
[109] Max Out Freq Bit 22 Opcion C relé 7 terminal de salida
[119] Torque % lim Bit 23 Opcion C relé 8 terminal de salida
Bit 24-31 Reservado para futuros terminales

5-68 Pulse Output Max Freq #X30/6
Seleccionar la frecuencia maxima en el terminal X30/6 con 5-93 Control de bus salida de pulsos #27

referencia a la variable de salida en 5-66 Terminal X30/6 var. salida .,
i . Range: Funcién:
pulsos. Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

0.00 %* | [0.00 - 100.00 %] | Contiene la frecuencia que se aplicara

Este parametro estd activo cuando el médulo de opcién MCB 101
al terminal de salida digital 27,

esta montado en el convertidor de frecuencia.
cuando se configura como

Range: Funcién:

[Controlado por bus].
[0 - 32000 Hz] |

Application dependent*

5-94 Tiempo lim. predet. salida pulsos #27

3.7.8 5-9* controlado por bus Range: Funcion:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 | Contiene la frecuencia que se asignara
Este grupo de pardmetros selecciona salidas digitales y de %] al terminal de salida digital 27 cuando
relé mediante un ajuste del bus de campo. se configura como [Tiempo limite
5-90 Control de bus digital y de relé St Dl R7E e S Ca]
.. tiempo limite.
Range: Funcién:

0*| [0 - 2147483647 ] | El parametro guarda el estado de los relés 5-95 Control de bus salida de pulsos #27

salidas digitales controlados por bus.
d g P Range: Funcién:

Un «1» légico indica que la salida es alta o
0.00 %* | [0.00 - 100.00 %] | Contiene la frecuencia que se aplicara

al terminal de salida digital 29,

estd activa.

Un «0» légico indica que la salida es baja o

estd inactiva. cuando se configura como

[Controlado por bus].

5-96 Tiempo lim. predet. salida pulsos #29
Range: Funcién:

0.00 %* | [0.00 - 100.00 | Contiene la frecuencia que se asignara
%] al terminal de salida digital 29 cuando
se configura como [Tiempo limite
controlado por bus] y se detecta
tiempo limite.
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5-97 Control de bus salida de pulsos #X30/6

Range:

Funcién:

0.00 %*

[0.00 - 100.00 %]

Contiene la frecuencia que se aplicara
al terminal de salida digital 27,
cuando se configura como
[Controlado por bus].

5-98 Tiempo lim. predet. salida pulsos #X30/6

Range: Funcién:
0.00 %* [ [0.00 - 100.00 [ Contiene la frecuencia que se asignara
%] al terminal de salida digital 6, cuando
se configura como [Tiempo limite
controlado por bus] y se detecta
tiempo limite.
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3.8 Menu principal - E/S analégicas - Grupo 6 6-01 Funcién Cero Activo

Option: Funcién:

. [4] pasar a la velocidad maxima

3.8.1 6-0* Modo E/S analdgico

. [5] pasar a parada y a una posterior

. . L. P, desconexion
Grupo para ajustar la configuracion de E/S analdgica. X

El convertidor de frecuencia esta equipado con 2 entradas [0] * [ No
analdgicas: Terminal 53 y 54. Las entradas analdgicas pueden [11 | Mant. salida
asignarse libremente, bien a tensién (0 V - 10 V) o a entrada [2] |Parada

de corriente (0/4 - 20 mA). [3] | Velocidad fija

[4] | Velocidad max.

i NOTA! [5] |Paraday

Pueden conectarse termistores a una entrada analégica o a desconexion
una digital. Ref. / Realimentacién g
[rpm] §
6-00 Tiempo Limite Cero Activo 3
., Par. 6-xx —
Range: Funcién: Valor alto de 1500 =
10 s*| [1- |Introducir el periodo de Tiempo limite de cero ref./ realim. 1200 ! !
99 s] | activo. El Tiempo limite de cero activo esta activo ! !
para entradas analdgicas, es decir, terminal 53 o 900 — : :
terminal 54, utilizadas como fuentes de referencia o 600 | |
de realimentacion. Si el valor de una sefial de | |
referencia asociada con la entrada de corriente Par. 6-xx 300 —
. . Valor bajo de 150 — | |
seleccionada cae por debajo del 50% del valor ref./ realim. ; :
ajustado en 6-10 Terminal 53 escala baja V, v S‘V v \%]
6-12 Terminal 53 escala baja mA, 6-20 Terminal 54 Par. 6-xx | Entrada analégica
Tension bai
escala baja V o 6-22 Terminal 54 escala baja mA ¢ ens'o_n aja»,o
. ) ) . «Intensidad baja» |
durante un periodo de tiempo superior al ajustado Par. 6-xx
en el 6-00 Tiempo Limite Cero Activo, se activara la «Tensién alta» o
funcién seleccionada en el 6-01 Funcién Cero Activo. «Intensidad alta»
6-01 Funcién Cero Activo W : 3 :
| 601 Funcién CeroAcivo [l o Activo en modo incendio
Option: Funcién: . .
P Option: Funcién:
Seleccione la funcién de tiempo limite. La L i AE ek @ 60 FEi o
funcién ajustada en 6-01 Funcion Cero Activo . . .
) il sal de entrada en terminal Activo se activa si la sefal de entrada de las
se activa si la sefia i - P
56 (5 G s 150 & e o] entradas analdgicas es inferior al 50 % del
6 54 es inferior a o del valor en
valor definido en el grupo de parametros
6-10 Terminal 53 escala baja V, 6-12 Terminal . . . .
53 escala baja mA, 6-20 Telrminal 54 escala 617 to 6:67 cTerminal xx intensidad baja
o 1 2 2]2 - - e a baia mA mA» o «Terminal xx tensién baja» durante el
aja V o 6-22 Terminal 54 escala baja m.
dulrante ol tiempo definido en 6—001 e tiempo definido en 6-00 Tiempo Limite Cero
. p ) P Activo.
Limite Cero Activo. Si varios tiempos limites
tienen lugar simultaneamente, el [0] * | No
convertidor de frecuencia da prioridad a las [1] [Mant. salida
funciones de tiempo limite de la siguiente [2] [Parada
manera: [3] | Velocidad fija
1. 6-01 Funcién Cero Activo [4] |Velocidad max.
2. 8-04 Funcidn tiempo limite ctrl.
La frecuencia de salida del convertidor de
frecuencia puede:
. [1] mantenerse en su valor actual
. [2] pasar a parada
. [3] pasar a la velocidad fija
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3.8.2 6-1* Entrada analdgica 1

Parametros para configurar el escalado y los limites para la
entrada analégica 1 (terminal 53)

6-10 Terminal 53 escala baja V

Range: Funcién:
0.07 V*| [Application Introducir el valor de tensién bajo.
dependant] Este valor de escalado de entrada

analdgica debe corresponderse con el
valor bajo de realimentacion/
referencia ajustado en el 6-14 Term. 53
valor bajo ref./realim.

6-11 Terminal 53 escala alta V

Range: Funcién:
10.00 V* [ [Application Introducir el valor de tensién alto.
dependant] Este valor de escalado de entrada

analdgica debe corresponderse con
el valor alto de realimentacion/
referencia ajustado en el 6-15 Term.
53 valor alto ref./realim.

6-12 Terminal 53 escala baja mA

6-15 Term. 53 valor alto ref./realim

Range: Funcién:
4.00 [Application Introducir el valor bajo de corriente.
mA* dependant] Esta sefal de referencia debe corres-
ponderse con el valor bajo de
referencia/realimentacién ajustado en
el 6-14 Term. 53 valor bajo ref./realim. El
valor debe ajustarse a > 2 mA para
activar la funcién de tiempo limite de
cero activo del 6-01 Funcién Cero
Activo.
Range: Funcién:
20.00 mA* | [Application Introduzca el valor de intensidad
dependant] alta que corresponda al valor alto
de referencia / realimentacion
definido en6-15 Term. 53 valor alto
ref./realim.
Range: Funcién:
0.000* | [-999999.999 - Introducir el valor de escalado de

999999.999 | entrada analdgica que se corresponde
con el valor bajo de tension/
intensidad ajustado en 6-10 Terminal
53 escala baja V'y 6-12 Terminal 53

escala baja mA.

Range: Funcién:

Application [-999999.999 - | Introducir el valor de escalado

dependent* 999999.999 | de la entrada analdgica que se
corresponde con el valor alto
de tension/intensidad ajustado
en los 6-11 Terminal 53 escala
alta V'y 6-13 Terminal 53 escala
alta mA.

Range: Funcién:

0.001 s* [ [0.001 - Introducir la constante de tiempo. Es una

10.000 s] constante de tiempo de un filtro paso bajo

digital de primer nivel para supresién de
ruido eléctrico en el terminal 53. Un valor
alto mejora la amortiguacion, aunque
aumenta el retardo por el filtro.

Este pardmetro no se puede ajustar con el
motor en marcha.

6-17 Terminal 53 cero activo

Option: Funcién:

Este parametro hace posible desactivar el
control de Cero activo. P.ej. para su uso si las
salidas analdgicas se utilizan como parte de un
sistema descentralizado de E/S (por ejemplo,
cuando no forma parte de ninguna funcién de
control relacionada con el convertidor de
frecuencia, pero alimenta con datos un sistema
de gestion de edificios).

[0] | Desactivado
[1] * | Activado

3.8.3 6-2* Entrada analdgica 2

Pardmetros para configurar el escalado y los limites para la
entrada analdgica 2 (terminal 54)

6-20 Terminal 54 escala baja V

Range: Funcién:
0.07 V*| [Application Introducir el valor de tension bajo.
dependant] Este valor de escalado de entrada

analdgica debe corresponderse con el
valor bajo de realimentacion/
referencia ajustado en el 6-24 Term. 54
valor bajo ref./realim.
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6-21 Terminal 54 escala alta V

Range: Funcién:
10.00 V* [ [Application Introduzca el valor de tension alto.
dependant] Este valor de escalado de entrada

analdgica debe corresponderse con
el valor alto de realimentacién /
referencia ajustado en el 6-25 Term.
54 valor alto ref./realim.

6-22 Terminal 54 escala baja mA

Range: Funcién:

4.00 [Application
mA* dependant]

Introducir el valor bajo de corriente.
Esta sefal de referencia debe corres-
ponderse con el valor bajo de
referencia/realimentacién ajustado en
el 6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim. El
valor debe ajustarse a > 2 mA para
activar la funcién de cero activo del
6-01 Funcién Cero Activo.

6-23 Terminal 54 escala alta mA

Range: Funcién:
20.00 mA* | [Application Introducir el valor de intensidad
dependant] alta que corresponda al valor alto

de referencia/realimentacion
definido en el 6-25 Term. 54 valor
alto ref./realim.

6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim
Range: Funcién:

0.000*

[-999999.999 -
999999.999 ]

Introducir el valor de escalado de la
entrada analégica que se corresponde
con el valor de tensién/intensidad
baja ajustado en los 6-20 Terminal 54
escala baja V'y 6-22 Terminal 54 escala
baja mA.

6-25 Term. 54 valor alto ref./realim

Range: Funcién:

100.000*

[-999999.999 - Introducir el valor de escalado de la

999999.999 ] entrada analégica que se
corresponde con el valor alto de
tension/intensidad ajustado en los
6-21 Terminal 54 escala alta V' y

6-23 Terminal 54 escala alta mA.

6-26 Terminal 54 tiempo filtro constante

Range: Funcién:
0.001 s*| [0.001 - Introducir la constante de tiempo. Es una
10.000 s] constante de tiempo de un filtro paso bajo

digital de primer nivel para supresiéon de
ruido eléctrico en el terminal 54. Un valor
alto mejora la amortiguacion, aunque
aumenta el retardo por el filtro.

6-26 Terminal 54 tiempo filtro constante

Range: Funcién:
Este parametro no se puede ajustar con el
motor en marcha.

6-27 Terminal 54 cero activo

Option: Funcién:

Este parametro permite desactivar el control de
cero activo. Por ejemplo, para su uso si las
salidas analdgicas se utilizan como parte de un
sistema descentralizado de E/S (por ejemplo,
cuando no forma parte de ninguna funcién de
control relacionada con el convertidor de
frecuencia, pero alimenta con datos un sistema
de gestion de edificios).

[0] | Desactivado
[1] * | Activado

3.8.4 6-3* Entrada analégica 3 MCB 101

Grupo de parametros para configurar el escalado y los limites
para la entrada analdgica 3 (X30/11) colocada en el médulo
de opcién MCB 101.

6-30 Terminal X30/11 baja tensién

Range: Funcién:
0.07 V*| [Application Ajusta el valor de escalado de la
dependant] entrada analdgica para que se

corresponda con el valor bajo de
referencia/realimentacion (ajustado en
el 6-34 Term. X30/11 valor bajo ref./
realim.).

Range: Funcién:

10.00 V* [ [Application Ajusta el valor de escalado de la

dependant] entrada analdgica para que se

corresponda con el valor alto de
referencia / realimentacion (ajustado
en el 6-35 Term. X30/11 valor alto ref./
realim.).

6-34 Term. X30/11 valor bajo ref./realim.

Funcion:

Range:
0.000*

[-999999.999 -
999999.999 1

Ajusta el valor de escalado de la
entrada analdgica para que se
corresponda con el valor bajo de
tension (ajustado en el 6-30 Terminal
X30/11 baja tension).
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6-35 Term. X30/11 valor alto ref./realim.
Funcién:

Range:

6-44 Term. X30/12 valor bajo ref./realim.

Range: Funcién:

100.000% | [-999999.999 -

999999.999 ]

Ajusta el valor de escalado de la
entrada analégica para que se
corresponda con el valor alto de
tensién (ajustado en 6-31 Terminal
X30/11 alta tension).

0.000* | [-999999.999 -

999999.999 ]

Ajusta el valor de escalado de la
salida analdgica para que se
corresponda con el valor bajo de
tensién ajustado en 6-40 Terminal
X30/12 baja tension.

6-36 Term. X30/11 const. tiempo filtro

6-45 Term. X30/12 valor alto ref./realim.

eliminar el ruido eléctrico en el terminal
X30/11.

6-36 Term. X30/11 const. tiempo filtro no
puede modificarse con el motor en
funcionamiento.

6-37 Term. X30/11 cero activo

Option: Funcién:

Este pardmetro hace posible desactivar el
control de Cero activo. P.ej. para su uso si las
salidas analdgicas se utilizan como parte de un
sistema descentralizado de E/S (por ejemplo,
cuando no forma parte de ninguna funcién de
control relacionada con el convertidor de
frecuencia, pero alimenta con datos un sistema
de gestion de edificios).

Range: Funcién: Range: Funcién:
0.001 s*| [0.001 - Una constante de tiempo de un filtro 100.000% | [-999999.999 - Ajusta el valor de escalado de la
10.000 s] paso bajo digital de primer orden para 999999.999 ] entrada analdgica para que se

corresponda con el valor alto de
tensién ajustado en 6-41 Terminal
X30/12 alta tension.

6-46 Term. X30/12 const. tiempo filtro

Range: Funcién:
0.001 s*| [0.001 - Una constante de tiempo de un filtro
10.000 s] paso bajo digital de primer orden para

eliminar el ruido eléctrico en el terminal
X30/12.

6-46 Term. X30/12 const. tiempo filtro no
puede modificarse con el motor en
funcionamiento.

6-47 Term. X30/12 cero activo
Option:

Funcién:

[0] * | Desactivado
[1] * | Activado

3.8.5 6-4* Ent. analdgica 4 MCB 101

Grupo de parametros para configurar el escalado y los limites
para la entrada analdgica 4 (X30/12) colocada en el médulo
de opcién MCB 101.

6-40 Terminal X30/12 baja tensién

Range: Funcién:
0.07 V*| [Application Ajusta el valor de escalado de la
dependant] entrada analdgica para que se

corresponda con el valor bajo de
referencia/realimentacion ajustado en
6-44 Term. X30/12 valor bajo ref./
realim..

6-41 Terminal X30/12 alta tensién

Range: Funcién:
10.00 V* [ [Application Ajusta el valor de escalado de la
dependant] entrada analdgica para que se

corresponda con el valor alto de
referencia/realimentacion (ajustado
en 6-45 Term. X30/12 valor alto ref./
realim.).

Este parametro hace posible desactivar el
control de Cero activo. P.ej. para su uso si las
salidas analégicas se utilizan como parte de un
sistema descentralizado de E/S (por ejemplo,
cuando no forma parte de ninguna funcién de
control relacionada con el convertidor de
frecuencia, pero alimenta con datos un sistema
de gestion de edificios).

[0] * | Desactivado
[1] * | Activado

3.8.6 6-5* Salida analdgica 1

Pardmetros para configurar el escalado y los limites para la
salida analégica 1, es decir, Terminal 42. Las salidas
analdgicas son salidas de corriente: 0/4 - 20 mA. El terminal
comun (terminal 39) es el mismo terminal y tiene el mismo
potencial eléctrico para la conexién comun analégica y
comun digital. La resoluciéon en salida digital es 12 bits.

6-50 Terminal 42 salida

Option: Funcién:

Seleccione la funcién del terminal
42 como una salida de intensidad
analdgica. Una intensidad del motor
de 20 mA se corresponde a Imax.

[0] * Sin funcién
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6-50 Terminal 42 salida

Option:

Funcién:

[100]

Frec. de salida 0-100

0-100 Hz (0-20 mA)

[101]

Referencia min-max.

Referencia minima - Referencia
maxima (0-20 mA)

[102] | Realiment. +-200% De -200 % a +200 % del
20-14 Mdxima referencia/realim.
(0-20 mA)
[103] [Int. motor O-Imax 0 - Max. intensidad inversor
(16-37 Mdx. Int. Inv.) (0-20 mA)
[104] [ Par O-Tlim 0 - Limite de par (4-16 Modo motor
limite de par) (0-20 mA)

[105] | Par O-Tnom 0 - Par nominal del motor (0-20 mA)
[106] | Potencia 0-Pnom 0 - Potencia nominal del motor (0-20
mA)

[107] * | Veloc. O-Limite Alto | O - Limite alto de veloc. (4-13 Limite

alto veloc. motor [RPM] y 4-14 Limite
alto veloc. motor [Hz]) (0-20 mA)

[113]

Lazo cerrado 1 ampl.

0-100 % (0-20 mA)

[114]

Lazo cerrado 2 ampl.

0-100 % (0-20 mA)

[115]

Lazo cerrado 3 ampl.

0-100 % (0-20 mA)

[130] [ Fr. sal. 0-100, 0-100 Hz
4-20mA

[131] [Referencia 4-20mA | Referencia minima - Referencia
maxima

[132] [Realim. 4-20 mA De -200 % a +200 % del
20-14 Mdxima referencia/realim.

[133] [ Int. motor 4-20 mA | 0 - Max. intensidad del inversor
(16-37 Mdx. Int. Inv.)

[134] [Lim. par 0, 4-20 mA | 0 - Limite de par (4-16 Modo motor
limite de par)

[135] [Par 0 nom 4-20 mA | 0 - Par nominal del motor

[136] | Potencia 4-20 mA 0 - Potencia nominal del motor

[137] [ Velocidad 4-20 mA | 0 - Limite alto de veloc. (4-13 y 4-14)

[139] | Contr. bus 0-100 % (0-20 mA)

[140] [ Contr. bus 4-20 mA | 0 - 100%

[141] [ Contr. bus t. o. 0-100 % (0-20 mA)

[142] C.bus 4-20mA t. lim. | 0 - 100%

[143] |L.cerrado 14-20 mA [0 - 100%

[144] | L. cerrado 2 4-20 mA | 0 - 100%

[145] |L.cerrado 3 4-20 mA | 0 - 100%

iNOTA!

Los valores para el ajuste de la referencia minima se
encuentran en el 3-02 Referencia minima Lazo abierto y en el
20-13 Minima referencia/realim. Lazo cerrado. Los valores
para la referencia méxima se encuentran en el

3-03 Referencia mdxima Lazo abierto y en el 20-14 Mdxima
referencia/realim. Lazo cerrado. 3

6-51 Terminal 42 salida esc. min.

Range: Funcién:
0.00 %* | [0.00 - 200.00 | Escalado para la salida min. (0 6 4 mA) de
%] sefal analégica en terminal 42.

Ajuste el valor en porcentaje del fondo de
escala de la variable seleccionada en el
6-50 Terminal 42 salida.

6-52 Terminal 42 salida esc. max.

Range: Funcién:

100.00 [0.00 - | Escale la salida maxima (20 mA) de la sefal

%* 200.00 [ analdgica seleccionada en el terminal 42.
%] Ajuste el valor en porcentaje del intervalo

completo de la variable seleccionada en el
6-50 Terminal 42 salida.

Intensidad
o)

1308A075.11

20 1+

o/a T

T
Salida
analdgl

1009 Variable para
sal

ida.
min. ejemplo:velocidad
par.6:51 par. 6:52 rpm)

Es posible obtener un valor menor de 20 mA a
plena escala programando valores >100 %
utilizando la siguiente formula:

20 mA | intensidad mdxima deseada x 100 %

20 mA

ie. 10mA: 10 mA

x 100% =200 %
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EJEMPLO 1:

Valor de la variable = FRECUENCIA DE SALIDA, intervalo =
0-100 Hz

Intervalo necesario para salida = 0-50 Hz

Se necesita una sefal de salida de 0 6 4 mA a 0 Hz (0 % del
intervalo de la salida): ajuste el6-51 Terminal 42 salida esc.
min. a 0 %

Se necesita una senal de salida de 20 mA a 50 Hz (50 % del
intervalo de la salida): ajuste el6-52 Terminal 42 salida esc.
mdx. a 50 %

A o
[*)
20 mA @3
<
2]
o
m
0/4 mA -
0?/0 50% 109%
A A
t
OHz 50Hz 100Hz
EJEMPLO 2:

Variable = REALIMENTACION, intervalo = de -200 % a

+200 %

Intervalo necesario en la salida = 0-100 %

Se necesita una senal de salida de 0 6 4 mA a 0 % (50 % del
intervalo): ajuste el6-51 Terminal 42 salida esc. min. a 50 %
Se necesita una sefal de salida de 20 mA a 100 % (75 % del
intervalo): ajuste el6-52 Terminal 42 salida esc. mdx. a 75 %

A o
<
20 mA §
2}
o
m
0/4 mA -
0% 50% 75% 100%
| 7y I |
-200% 0% +100% +200%
EJEMPLO 3:

Valor variable = REFERENCIA, intervalo = Ref. min. - Ref. max.
Intervalo necesario para la salida = Ref. min. (0 %) - Ref. max.
(100%), 0-10 mA.

Se necesita una senal de salida de 0 6 4 mA a la ref. min.:
ajuste el 6-51 Terminal 42 salida esc. min. a 0 %.

Se necesita una sefal de salida de 10 mA a la ref. max. (100 %
del intervalo): ajuste el 6-52 Terminal 42 salida esc. mdx. a
200 %

(20 mA /10 mA x 100 % = 200 %)

o
~
20 mA 3
<
o
o
m
10 mA
0/4 mA -
10/
0% 100% 200%
| |
Min ref Max ref Max ref X 20/10

6-53 Terminal 42 control bus de salida

Funcién:
[0.00 - 100.00 %] | Mantiene el nivel de la Salida 42 si es
controlada por el bus.

6-54 Terminal 42 Tiempo lim. salida predet.

Range: Funcién:
0.00 %*

Range:
0.00 %*

[0.00 - 100.00 | Mantiene el nivel preajustado de la Salida
%] 42.
En caso de que se alcance el tiempo limite
del bus y se seleccione una funcién de
tiempo limite en 6-50 Terminal 42 salida, |la
salida se ajustara a este nivel.

3.8.7 6-6* Salida analogica 2 MCB 101

Las salidas analégicas son salidas de corriente: 0/4 - 20 mA. El
terminal comun (terminal X30/8) es el mismo terminal y
potencial eléctrico para la conexién comun analégica. La
resoluciéon en salida digital es 12 bits.

6-60 Terminal X30/8 salida

Las mismas opciones y funciones que el 6-50 Terminal 42 salida.

Option: Funcién:

[ 10] *

| Sin funcionamiento |
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6-61 Terminal X30/8 escala min.

Range: Funcién:
0.00 [0.00 - Escala la salida minima de la sefal analdgica
%* 200.00 %] | seleccionada en el terminal X30/8. Escala el

valor minimo como un porcentaje del valor de
sefial maximo; es decir, para que 0 mA (o 0 Hz)
esté al 25% del valor de salida maximo, se

programa al 25%. El valor nunca puede ser
superior al ajuste correspondiente de

6-62 Terminal X30/8 escala mdx. si este valor
esta por debajo del 100%.

Este pardmetro estd activo cuando estd
montado en el convertidor de frecuencia el
moédulo de opciéon MCB 101.

6-62 Terminal X30/8 escala max.

Range: Funcién:

100.00 | [0.00 - | Escala la salida méxima de la sefial analdgica

%* 200.00 | seleccionada en el terminal X30/8. Escale el valor
%] de la sefal de salida de intensidad al valor

maximo deseado. Escale la salida para obtener
una intensidad inferior a 20 mA a escala
completa, o 20 mA a una salida inferior al 100 %
del valor méximo de la sefial. Si 20 mA es la
intensidad de salida deseada a un valor entre el 0
y el 100 % de la salida de escala completa, hay
que programar el valor porcentual en el
pardmetro, es decir, 50 % = 20 mA. Para obtener
una intensidad entre 4 y 20 mA como salida
maxima (100 %), el valor porcentual para
programar la unidad se calcula como:

20 mA | intensidad mdxima deseada x 100 %

20 mA
10 mA

6-63 Terminal X30/8 control bus de salida

Range: Funcién:

ie.10 mA:

x 100% =200 %

0.00 %* [ [0.00 - 100.00 %] | Contiene el valor que se asignara al
terminal de salida cuando se
configure como [Controlado por bus].

6-64 Terminal X30/8 Tiempo lim. salida predet.

Range: Funcién:

0.00 %* [ [0.00 - 100.00 %] | Contiene el valor que se asignara al
terminal de salida cuando se configure
como [Tiempo limite controlado por
bus] y se detecta tiempo limite.
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3.9 Menu principal - Comunicaciones 'y
opciones - Grupo 8

3.9.1 8-0* Ajustes generales

8-01 Puesto de control

Option: Funcién:
El ajuste de este parametro anula los ajustes
de 8-50 Seleccion inercia a 8-56 Selec.
referencia interna.
[0] * | Digital y cod. Control mediante el uso de la entrada
ctrl digital y el cédigo de control.
[1]1 | Sélo digital Control sélo mediante el uso de entradas
digitales.
[2] |Sdlo cod. de Control sélo mediante el uso de cédigo de
control control.
Option: Funcién:
Seleccione la fuente de codigo de control: una
de las 2 interfaces serie o de las 4 opciones
instaladas. Durante la conexion inicial, el
convertidor de frecuencia ajusta automati-
camente este pardmetro a Opcion A [3] si
detecta una opcién de bus de campo vaélida en
la ranura A. Si se retira la opcion, el convertidor
de frecuencia detecta un cambio en la configu-
racion, ajusta de nuevo 8-02 Fuente de control
al valor predeterminado el puerto FCy el
convertidor de frecuencia se desconecta. Si se
instala una opcién después de la puesta en
marcha inicial del equipo, el ajuste de
8-02 Fuente de control no cambiara pero el
convertidor de frecuencia se desconectara y
mostrara en el display: Alarma 67 Cambio
opcién
[0] [ Ninguno
[1]1 | FC RS485
[2] [USB FC
[3] * [ Opcién A
[4] |[Opcion B
[5] | Opcion CO
[6] [Opcion C1
[30] | CAN externo

iNOTA!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

8-03 Valor de tiempo limite ctrl.

Range: Funcién:
Application [1.0 - Introduzca el tiempo maximo que debe
dependent* | 18000.0 | transcurrir entre la recepciéon de dos

s] telegramas consecutivos. Si se supera

este tiempo, esto indica que la comuni-

8-03 Valor de tiempo limite ctrl.

Range: Funcién:

cacion en serie se ha detenido. Se lleva
entonces a cabo la funcién seleccionada
en 8-04 Funcion tiempo limite ctrl. Funcion
tiempo limite de control.

En BACnet el control de tiempo limite
sélo se dispara si se escriben algunos
objetos especificos. La lista de objetos
recoge la informacion de los objetos que
disparan el tiempo limite de control:

Salidas analégicas
Salidas binarias
AVO

AV1

AV2

AV4

BV1

BV2

BV3

BV4

BV5

Salidas multiestado

8-04 Funcion tiempo limite ctrl.

Option: Funcién:
Selec. funcién tiempo lim. La
funcién de tiempo limite se
activa cuando el cédigo de
control no es actualizado
dentro del periodo de tiempo
especificado en 8-03 Valor de
tiempo limite ctrl.. La opcién [20]
solo aparece después de
establecer el protocolo Metasys
N2.

[0] *| No

[1]1 | Mant. salida

[2] | Parada

[3]1 [ Velocidad fija

[4] | Velocidad max.

[5] [Paraday desconexion

[7]1 | Seleccion de ajuste 1

[8] | Seleccion de ajuste 2

[9] | Seleccion de ajuste 3

[10] | Seleccion de ajuste 4

[20] | Liberacion del desborda-

miento N2
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8-05 Funcién tiempo limite

Option:

Funcién:

Option:

8-10 Trama control

Funcién:

Seleccionar la accion después de recibir un
cédigo de control vélido tras un tiempo limite.
Este parametro estd activo solamente si

8-04 Funcién tiempo limite ctrl. se ajusta a
[Ajuste 1-4].

[0] | Mantener
ajuste

Mantiene el ajuste seleccionado en

8-04 Funcion tiempo limite ctrl. y muestra una
advertencia hasta que cambia el estado de
8-06 Reiniciar tiempo limite ctrl.. Después, el
convertidor de frecuencia continta con el
ajuste original.

[1] * | Reanudar

ajuste

Continua con el ajuste activo antes del tiempo
limite.

8-06 Reiniciar tiempo limite ctrl.

[7]

CANopen DSP
402

8-13 Cddigo de estado configurable STW

Option: Funcién:
Este parametro permite la configuracion
de los bits de 12 a 15 del cédigo de
estado.

[0] | Sin funcién La entrada siempre es baja.

[

Perfil por defecto

Depende del ajuste de perfiles en
8-10 Trama control.

[2]

Solo alarma 68

La entrada serd alta cuando esté activa la
Alarma 68 y sera baja cuando la Alarma 68
no esté activa.

Desconexidn exc.
alarma 68

La entrada serd alta cuando esté activa la
Desconexion en cualquier alarma que no

Option: Funcién: sea la Alarma 68.

Este parametro sdlo estd activo cuando se ha [10] | Estado ED T18 | La entrada sera alta cuando T18 tenga 24
seleccionado la opcidon Mantener ajuste [0] en V y sera baja cuando T18 tenga 0 V.
8-05 Funcién tiempo limite. [11] | Estado ED T19 La entrada serd alta cuando T19 tenga 24

[0] * | No reiniciar | Retiene el ajuste especificado en 8-04 Funcién V'y serd baja cuando T19 tenga 0 V.

tiempo limite ctrl., [Seleccién de ajuste 1-4], tras [12] | Estado ED T27 La entrada serd alta cuando T27 tenga 24
un tiempo limite de control. V'y serd baja cuando T27 tenga 0 V.
13] | Estado ED T29 La entrada sera alta cuando T29 tenga 24

[11 | Reiniciar Devuelve el convertidor de frecuencia al ajuste (3l ) Y 9

. X .. - V 'y serd baja cuando T29 tenga 0 V.
original tras un tiempo limite de cédigo de
. L [14] | Estado ED T32 La entrada serd alta cuando T32 tenga 24
control. Cuando se ajusta el valor a Reiniciar [1], e
el convertidor de frecuencia lleva a cabo el 7 S I EUEIE Ve ey O
reinicio e inmediatamente después vuelve al [15] | Estado ED T33 La entrada .sera alta cuando T33 tenga 24
ajuste No reiniciar [0]. V'y serd baja cuando T33 tenga 0 V.
[16] | Estado ED T37 La entrada sera alta cuando T37 tenga 0 V

8-07 Accionador diagnéstico y serd baja cuando T37 tenga 24 V.

. s [21] | Advertencia La advertencia térmica se activa cuando la

Option: Funcién: ) )

térmica temperatura sobrepasa el limite en el
Este pardametro no tiene ninguna . .
motor, en el convertidor de frecuencia, en
funcién para BACNet. . . .
la resistencia de freno o en el termistor.

[0] * | Desactivar [30] | Fallo freno (IGBT) | Sera alta cuando el IGBT del freno esté

[1]1 | Activar alarmas cortocircuitado.

[2] | Provoc alarm/adver [40] | Fuera rango ref. | Si Comparador O se evalua como

VERDADERO, la entrada sera alta. De lo
3.9.2 8-1* Ajustes de control contrario, serd baja.
[60] | Comparador 0 Si Comparador 0 se evalia como
VERDADERO, la entrada sera alta. De lo
8-10 Trama control . o
. . contrario, sera baja.

Option: Funcién: [61] | Comparador 1 Si Comparador 1 se evalia como
Seleccione la interpretacion del cédigo de VERDADERO, la entrada ser4 alta. De lo
control y del cédigo de estado correspon- contrario, sera baja.
diente al bus de campo que se haya [62] | Comparador 2 | Si Comparador 2 se evaltia como
instalado. Solo las selecciones validas para VERDADERO, la entrada sera alta. De lo
el bus de campo que se haya instalado en contrario, sera baja.
la ranura A podran visualizarse en el [63] | Comparador 3 Si Comparador 3 se evalia como
display del LCP. VERDADERO, la entrada sera alta. De lo

[0] * [ Protocolo FC contrario, serd baja.

[1]1 | Perfil PROFIdrive

[5] | ODVA
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8-13 Cdbdigo de estado configurable STW

8-13 Cdbdigo de estado configurable STW

Option: Funcién: Option: Funcién:

[64] [ Comparador 4 Si Comparador 4 se evaltia como inteligente [43] Aj. sal. dig. A alta. La
VERDADERO, la entrada sera alta. De lo entrada serd baja cuando se ejecute la
contrario, sera baja. accién de légica inteligente [37] Aj. sal.

[65] | Comparador 5 Si Comparador 5 se evalia como dig. A baja.

VERDADERO, la entrada sera alta. De lo
contrario, serd baja. 3.9.3 8-3* Ajustes de puerto FC

[70] | Regla l6gica 0 Si Regla légica 0 se evalia como
VERDADERO, la entrada sera alta. De lo
contrario, sera baja. . .,

[71] | Regla logica 1 Si Regla légica 1 se evalia como Option: Funcion:

VERDADERO, la entrada sera alta. De lo Seleccién de protocolo para el puerto integrado
contrario, sera baja. FC (estandar) (RS485) de la tarjeta de control.

(72] | Regla logica 2 Si Regla logica 2 se evalda como El grupo de parametros 8-7* solo es visible cuando
VERDADERO, la entrada sera alta. De lo la opcién [9] FC esta seleccionada.
contrario, sera baja. [0] *| FC Comunicacién conforme al protocolo FC segun se

[73] | Regla logica 3 Si Regla légica 3 se evalia como describe en la Convertidor de frecuencia VLT
VERDADERO, la entrada sera alta. De lo HVAC Guia de Diserio, instalacién y configuracion de
contrario, serd baja. RS485 .

[74] | Regla l6gica 4 Si Regla légica 4 se evalia como 1 | FCMC Igual que FC [0] pero para su utilizacion al
HERDADIRY b et s el De o descargar software al convertidor de frecuencia o
contrario, serd baja. cargar un archivo dll (conteniendo informacion

[75] | Regla logica 5 Si Regla légica 5 se evalia como relativa a los parametros disponibles en el
VERDADERO, la entrada serd alta. De lo convertidor de frecuencia y en sus interdepen-
contrario, serd baja. dencias) a la herramienta de control de

[80] | Salida digital SL | Accién controlador SL. La entrada sera alta movimientos MCT10.

A cuando se ejecute la accién de légica
inteligente [38] Aj. sal. dig. A alta. La [2] [Modbus [Comunicacion conforme al Protocolo Modbus
entrada ser4 baja cuando se ejecute la RTU RTU, segun se describe en la Convertidor de
accién de lgica inteligente [32] Aj. sal. frecuencia VLT HVAC Guia de Disefio, instalacion y
dig. A baja. configuracion de RS485 .

[81] | Salida digital SL | Accién controlador SL. La entrada sera alta [3] [Metasys | Protocolo de comunicacion. El protocolo de

B cuando se ejecute la accion del Smart N2 software N2 esta disefiado para ser general por
Logic [39] Aj. sal. dig. A alta. La entrada naturaleza, para acomodar las propiedades
serd baja cuando se ejecute la accién del exclusivas que pueda tener cada dispositivo.
Smart Logic [33] Aj. sal. dig. A baja. Consulte el manualConvertidor de frecuencia VLT

[82] | Salida digital SL | Accién controlador SL. La entrada ser4 alta HVAC Metasys MG.11.Gx.yy.

¢ cuando se ejecute la accion de légica [4] |[FLN Comunicacién conforme al protocolo Apogee FLN
inteligente [40] Aj. sal. dig. A alta. La P1.
entrada serd baja cuando se ejecute la
accion de logica inteligente [34] Aj. sal. [5] [BACnet [Comunicacién de acuerdo con un protocolo de
dig. A baja. comunicacion de datos abierto Comunicacion de

[83] | Salida digital SL | Accion del controlador SL. La entrada serd CRIfEs (951 EUiiiees MiReeiies 7 eets e

D alta cuando se ejecute la accién de I6gica control), Estandar nacional americano (ANSI/
inteligente [41] Aj. sal. dig. A alta. La ARl TIES R
entrada serd baja cuando se ejecute la [9] | Opcién Para su uso cuando una puerta de enlace esta
accion de ldgica inteligente [35] Aj. sal. FC conectada al puerto RS485 integrado, por
dig. A baja. ejemplo, la puerta de enlace BACnet.

[84] | Salida digital SL | Accién controlador SL. La entrada sera Se llevarén a cabo los siguientes cambios:

E baja cuando se ejecute la accién de légica - La direccién para el puerto FCse ajustard a 1y
inteligente [42] Aj. sal. dig. A alta. La 8-31 Direccién, se utiliza ahora para ajustar la
entrada serd baja cuando se ejecute la direccién para la puerta de enlace de la red, por
accion de ldgica inteligente [36] Aj. sal. ejemplo, BACnet.
dig. A baja. Consulte el manual independiente Convertidor de

[85] | Salida digital SL | Accién controlador SL. La entrada sera alta frecuencia VLT HVAC BACnet, MG.11.Dx.yy.

F cuando se ejecute la accion de ldgica
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8-30 Protocolo

Option: Funcién:

- La velocidad en baudios para el puerto FC se
ajustara a un valor fijo (115 200 baudios) y

8-32 Velocidad en baudios se utiliza ahora para
ajustar la velocidad en baudios para el puerto de
red (por ejemplo, BACnet) en la puerta de enlace.

[20] | LEN

iNOTA!

Puede encontrar més informacion en el manual de Metasys.

8-31 Direccién

Range: Funcién:
Application [Application Introduzca la direccién del
dependent* dependant] puerto FC (estandar).

Intervalo vélido: 1 - 126.

8-32 Velocidad en baudios

Option: Funcién:

Las velocidades de 9600, 19200, 38400 y
76800 baudios sélo son validas para
BacNet.

[0] |2.400 baudios
[1]1 |4.800 baudios
[2] * 1 9.600 baudios
[31 [19.200 baudios
[4] |38.400 baudios
[5] [57.600 baudios
[6] |76.800 baudios
[71 [115.200 baudios

8-34 Estimated cycle time

Range: Funcién:

El valor predeterminado se refiere al protocolo del FC.

8-33 Paridad / Bits de parada

Funcion:

Option:

Paridad y bits de parada para el
protocolo 8-30 Protocolo que
utilice el puerto FC. Para algunos
protocolos, no todas las opciones
seran visibles. El valor predeter-
minado depende del protocolo
seleccionado.

[0] * | Paridad par, 1 bit de
parada

[1] | Paridad impar, 1 bit de
parada

[2] | Sin paridad, 1 bit de
parada

[3] | Sin paridad, 2 bits de

parada

0 ms* [ [0 - 1000000 | En entornos ruidosos, la interfaz puede
ms] bloquearse debido a una sobrecarga de
instantdneas en mal estado. Este parametro
especifica el tiempo entre dos instantaneas
consecutivas en la red. Si la interfaz no
detecta instantdneas validas en ese tiempo,

vacia el bufer de recepcion.

8-35 Retardo respuesta min.

Range: Funcién:

Application dependent* | [Application dependant] |

8-36 Retardo respuesta max.

Range: Funcién:

Application dependent* | [Application dependant] |

8-37 Retardo max. intercarac.

Range: Funcién:

Application dependent* | [Application dependant] |

3.9.4 8-4* Seleccién de telegrama

8-40 Seleccion de telegrama

Option: Funcién:

Permite el uso de telegramas configu-
rables libremente o de telegramas
estandar para el puerto FC.

[1] * [ Telegram.estandar1
[101] | PPO 1

[102] [ PPO 2

[103] | PPO 3

[104] | PPO 4

[105] | PPO 5

[106] | PPO 6

[107] | PPO 7

[108] | PPO 8

[200] | Telegrama person. 1
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8-42 PCD write configuration

Range: Funcién:

8-53 Selec. arranque

Option: Funcién:

Application dependent* | [0-9999 ] |

8-43 PCD read configuration

Range: Funcién:

Application dependent* | [0-9999 ] |

3.9.5 8-5* Digital/Bus

Parametros para configurar la unién del cédigo de control
Digital / Bus.

iNOTA!
Estos param. sélo estan activos si el 8-01 Puesto de control
esta ajustado en [0] Digital y cédigo de control.

8-50 Seleccién inercia

Option: Funcién:

Seleccionar el control de la funcién de inercia a
través de los terminales (entrada digital) y/o a
través de bus.

[0] |Entrada Activa el comando Arranque a través de una

Seleccionar el control de la funcién de arranque
del convertidor de frecuencia a través de los
terminales (entrada digital) y/o a través de la red.

[0] |Entrada Activa el comando de arranque a través de una

digital entrada digital.

[11 |Bus Activa el comando de arranque a través del
puerto de comunicacién serie o de la opcién de
bus de campo.

[2] |Légico Y |[Activa el comando de arranque a través de bus

de campo/puerto de comunicacién serie, Y
adicionalmente a través de una de las entradas
digitales.

[3] * | Légico O [ Activa el comando de arranque a través de bus
de campo/puerto de comunicacion serie, O a

través de una de las entradas digitales

8-54 Selec. sentido inverso

Option: Funcién:

Seleccionar el control de la funcién inversa del
convertidor de frecuencia a través de los
terminales (entrada digital) y/o del bus de

8-52 Seleccion freno CC

Option: Funcién:

Selecciona el control de la funcién de freno de
CC a través de los terminales (entradas digitales)
y/o a través de bus de campo.

digital entrada digital. campo.

[11 |Bus Activa el comando Arranque a través del puerto [0] * [ Entrada Activa el comando Inverso a través de una
de comunicacién en serie o de la opcion de bus digital entrada digital.
CLS CEmIAE: [11 [Bus Activa el comando de cambio de sentido

[2] |Légico Y | Activa el comando Arranque a través de bus de mediante el puerto de comunicacion serie o
campo / puerto de comunicacién en serie, Y mediante la opcion de bus de campo.
a<.j|.C|ona|mente a través de una de las entradas [2] |Légico Y Activa el comando de cambio de sentido a
digitales. través del bus de campo / puerto de comuni-

[3] * [ Légico O | Activa el comando Arranque a través de bus de cacion serie, Y adicionalmente a través de una
campo / puerto de comunicacion en serie, O a de las entradas digitales.
e Gl Uit el [ GBS elehiEls, [3] |Légico O | Activa el comando de cambio de sentido

[0] |Entrada Activa el comando Arranque a través de una

digital entrada digital.

[1] |Bus Activa el comando Arranque a través del puerto
de comunicacion en serie o de la opcién de bus
de campo.

[2] |Légico Y Activa el comando Arranque a través de bus de

campo / puerto de comunicaciéon en serie, Y
adicionalmente a través de una de las entradas
digitales.

mediante el bus de campo / puerto de comuni-
cacién serie, O a través de una de las entradas
digitales.

iNOTA!
Este parametro solo estd activo si 8-07 Puesto de control se
ajusta a [0] Digital y cédigo de control.

8-55 Selec. ajuste

Option: Funcién:

Seleccionar el control del ajuste del convertidor
de frecuencia a través de los terminales (entrada
digital) y/o mediante el bus de campo.

[0] |Entrada
digital

Activa la seleccién de ajuste mediante una
entrada digital.

[3] * | Légico O Activa el comando de Arranque a través de bus
de campo / puerto de comunicacién en serie, O

a través de una de las entradas digitales.

[11 |Bus Activa la seleccion de ajustes a través del puerto
de comunicacién en serie o mediante la opcién

de bus de campo.
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8-55 Selec. ajuste

Option: Funcién:
[2] | Légico Y

Activa la seleccion de ajustes a través de bus de
campo/puerto de comunicacion serie, Y adicio-
nalmente, a través de una de las entradas
digitales.

iNOTA!
Este parametro esta activo solamente cuando 8-30 Protocolo
estd ajustado en [9] Opcién FC.

8-74 "Startup | am"

Option: Funcién:

[3] * [ Légico O | Activar la seleccion de ajustes a través de bus de
campo/puerto de comunicacion serie, O a través

una de las entradas digitales.

8-56 Selec. referencia interna

Option: Funcién:

Seleccione el control de la seleccion de la
referencia interna del convertidor de frecuencia
a través de los terminales (entrada digital) y/o
del bus de campo.

[0] |Entrada Activa la seleccion de referencia interna a través

digital de una entrada digital.

[1]1 |Bus Activa la seleccion de la referencia interna a
través del puerto de comunicacién serie o de la
opcién de bus de campo.

[2] [LégicoY | Activa la selecciéon de la referencia interna a

través del bus de campo / puerto de comuni-
cacion serie Y, adicionalmente, a través de una
de las entradas digitales.

[3] * [ Logico O | Activa la seleccién de la referencia interna a
través del bus de campo / puerto de comuni-
cacién serie O a través de una de las entradas

digitales.

3.9.6 8-7* BACnet

8-70 Instancia BACnet

Range:

Funcién:

[0] * | Enviar al conectar

[1] | Continuamente Seleccione si el dispositivo debe enviar el
mensaje de servicio «I-Am» solo al
conectarse o de forma continuada con un

intervalo de aprox. 1T min.

iNOTA!
Este parametro esta activo solamente cuando 8-30 Protocolo
esta ajustado en [9] Opcién FC.

8-75 Contrasena inicializac.
Funcién:
[ n-11 ]

Range:

Application dependent*

iNOTA!
Este parametro esta activo solamente cuando 8-30 Protocolo
esta ajustado en [9] Opcién FC.

3.9.7 8-8* FC diagndsticos de puerto

Estos pardmetros se utilizan para controlar el bus de comuni-
cacion a través del puerto de .
8-80 Contador mensajes de bus

Range: Funcién:

0* | [0-0]|Este parametro muestra el numero de telegramas
validos detectados en el bus.

8-81 Contador errores de bus

Range: Funcién:

1*| [0 - 4194302 ]| Introduzca un nimero de identificacién Unico
para el dispositivo BACnet.

8-72 Max. maest. MS/TP

Range: Funcién:

127%| [1 - 127 ]| Defina la direccién del maestro que tenga la
direccion superior de esta red. Al reducir este
valor, se optimiza la seleccion.

iNOTA!
Este parametro esta activo solamente cuando 8-30 Protocolo
esta ajustado en [9] Opcién FC.

8-73 Max. tramas info MS/TP

Range: Funcién:

0* | [0-0]|Este parametro muestra el numero de telegramas
con fallos (por ejemplo, fallo de CRC), detectados en
el bus.

8-82 Mensajes de esclavo recibidos

Range: Funcién:

0% | [0-0]|Este parametro muestra el numero de telegramas
vélidos enviados al esclavo por el convertidor de
frecuencia.

8-83 Contador errores de esclavo

Range: Funcién:

0% | [0-0]|Este parametro muestra el nimero de telegramas
con errores que no han podido ser ejecutados por el
convertidor de frecuencia.

*

1 [1 - 65534 ] | Defina cuantas tramas de informacién/datos se
permite enviar al dispositivo mientras conserva

el elemento.
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8-84 Mensajes de esclavo enviados
Range: Funcién:
o | 0-01 |

8-85 Errores de tiempo lim. esclavo
Range: Funcién:
0 [ 0-0] |

3.9.8 8-9* Vel. fija bus

8-90 Veloc Bus Jog 1

Range: Funcién:
100 RPM* [ [Application Introducir la velocidad fija. Es una
dependant] velocidad fija (jog) que se activa

por el puerto serie o la opcién de
bus de campo.

891 Veloc Bus Jog 2

Range: Funcién:
200 RPM* | [Application Introduzca la velocidad fija. Es una
dependant] velocidad fija (jog) que se activa

por el puerto serie o la opcién de
bus de campo.

8-94 Realim. de bus 1

Range: Funcién:
0*| [-200 - Escribir una realimentacién en este pardmetro
200 ] mediante el puerto de comunicacién serie o la

opcion de bus de campo Este pardmetro debe
seleccionarse en 20-00 Fuente realim. 1,

20-03 Fuente realim. 2 o 20-06 Fuente realim. 3
como fuente de realimentacion.

8-95 Realim. de bus 2

Range: Funcién:
0*| [-200 - 200 ] | Véase 8-94 Realim. de bus 1 para mas
informacion.

8-96 Realim. de bus 3

Range: Funcién:
0*| [-200 - 200 ] | Véase 8-94 Realim. de bus 1 para mas
informacion.

[o]
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3.10 Menu principal - Profibus - Grupo 9

9-15 Config. escritura PCD

9-15 Config. escritura PCD

Matriz [10]

Option: Funcién:

[2013] | Minima referencia/realim.

[2014] | Maxima referencia/realim.

[2021] | Valor de consigna 1

[2022] [ Valor de consigna 2

[2023] | Valor de consigna 3

[2643] | Terminal X42/7 control bus de
salida

[2653] | Terminal X42/9 control bus de
salida

[2663] | Terminal X42/11 control bus de
salida

9-16 Config. lectura PCD

Matriz [10]
Option: Funcién:
Seleccionar los
parametros para su
asignacion a los PCD 3
a 10 de los telegramas.
El nimero de los PCD
disponibles depende
del tipo de telegrama.
Los valores de PCD 3 a
10 se escribirdn en los
pardmetros
seleccionados como
valores de datos.
Como método
alternativo,
especifique un
telegrama Profibus
estandar en
9-22 Seleccién de
telegrama.
[0] * [ Ninguno
[302] | Referencia minima
[303] | Referencia maxima
[341] [Rampa 1 tiempo acel. rampa
[342] [Rampa 1 tiempo desacel. rampa
[351] [ Rampa 2 tiempo acel. rampa
[352] [Rampa 2 tiempo desacel. rampa
[380] [ Tiempo rampa veloc. fija
[381] | Tiempo rampa parada rapida
[382] | Tiempo de rampa de arranque
[411] | Limite bajo veloc. motor [RPM]
[413] | Limite alto veloc. motor [RPM]
[416] | Modo motor limite de par
[417] | Modo generador limite de par
[590] [ Control de bus digital y de relé
[593] [ Control de bus salida de pulsos
#27

[595] [ Control de bus salida de pulsos
#27

[597] | Control de bus salida de pulsos
#X30/6

[653] | Terminal 42 control bus de salida

[663] | Terminal X30/8 control bus de

salida

[890] | Veloc Bus Jog 1

[891] | Veloc Bus Jog 2

[894] [ Realim. de bus 1

[895] [ Realim. de bus 2

[896] [ Realim. de bus 3

[1680] | Fieldbus CTW 1

[1682] | Fieldbus REF 1

Matriz [10]

Option: Funcién:
Seleccionar los parametros
para su asignacion a los PCD
3 a 10 de los telegramas. El
numero de PCD disponibles
depende del tipo de
telegrama. Los PCD 3 a 10
contienen los valores reales
de los parametros
seleccionados. Para
telegramas Profibus
estandar, véase 9-22 Seleccion
de telegrama.

[0] * Ninguno

[894] | Realim. de bus 1

[895] | Realim. de bus 2

[896] | Realim. de bus 3

[1500] | Horas de funcionamiento

[1501] | Horas funcionam.

[1502] [ Contador KWh

[1600] | Cédigo de control

[1601] | Referencia [Unidad]

[1602] | Referencia %

[1603] | Cod. estado

[1605] [ Valor real princ. [%]

[1609] [ Lectura personalizada

[1610] | Potencia [kW]

[1611] [ Potencia [HP]

[1612] [ Tensién motor

[1613] | Frecuencia

[1614] | Intensidad motor

[1615] | Frecuencia [%]

[1616] [ Par [Nm]

[1617] | Velocidad [RPM]

[1618] | Térmico motor

[1622] | Par [%]

[1626] | Potencia filtrada [kW]
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9-16 Config. lectura PCD 9-18 Direccién de nodo

Matriz [10] Range: Funcién:
Option: Funcion: 126* | [Application Introduzca la direccion de la estacion en
[1627] | Potencia filtrada [CV] dependant] este parametro o, alternativamente, en el

[1630] | Tension Bus CC interruptor de hardware. Para ajustar la

[1632]
[1633]
[1634]
[1635] [ Témico inversor
[1638] | Estado ctrlador SL
[1639] | Temp. tarjeta control
]
1
1
]
1
]

E . direccién de la estacién en 9-18 Direccién de
nergia freno / s

z N nodo, se debe poner el interruptor de
Energia freno / 2 min P P

— hardware en 126 6 127 (es decir, todos los
Temp. disipador

interruptores en la posicion «on»). Si no,

este parametro mostrard el ajuste real del

interruptor.

[1650] | Referencia externa 9-22 Seleccién de telegrama

1652] [ Realimentacién [Unit i i6

[ ealimentacion [Unit] Option: Funcién:
[1653
[1654

Referencia Digi pot
Realim. 1 [Unidad]
[1655] | Realim. 2 [Unidad]
[1656] | Realim. 3 [Unidad]
[1660] | Entrada digital

Seleccionar una configuracion de

telegrama de Profibus estandar para
el convertidor de frecuencia, como

alternativa al uso de los telegramas

de libre configuracion de

[1661] | Terminal 53 ajuste conex. 9-15 Config. escritura PCD y
[1662] | Entrada anal6gica 53 9-16 Config. lectura PCD.
[1663] | Terminal 54 ajuste conex. -
— [1] Telegram.estandar1
[1664] | Entrada analdgica 54
, [101] [PPO 1
[1665] | Salida analégica 42 [mA]
[102] PPO 2
[1666] | Salida digital [bin]
[103] [PPO 3
[1667] | Ent. pulsos #29 [Hz]
[104] [PPO 4
[1668] [ Ent. pulsos #33 [Hz]
- [105] [PPO 5
[1669] [ Salida pulsos #27 [HZ]
- [106] [PPO 6
[1670] | Salida pulsos #29 [HzZ]
, [107] [PPO 7
[1671] [ Salida Relé [bin]
[108] * | PPO 8
[1672] [ Contador A
[200] [ Telegrama person. 1
[1673] | Contador B
[1675] | Entr. anal6g. X30/11 9-23 Param. para sefales
[1676] | Entr. analég. X30/12 Matriz [1000]
[1677] | Salida analdgica X30/8 [mA] Option: Funcion:
[1684] | Opcion comun. STW -
Este parametro
[1685] | Puerto FC CTW 1 . .
contiene una lista
[1690] | Codigo de alarma de las sefales
[1691] | Codigo de alarma 2 que pueden
[1692] | Céd. de advertencia sellEadEREEe an
[1693] | Cédigo de advertencia 2 9-15 Config.
[1694] | Céd. estado amp escritura PCD y
[1695] [ Codigo de estado ampl. 2 9-16 Config.
[1696] | Céd. de mantenimiento lectura PCD.

[1830] | Entr. analog. X42/1

[1831] [ Entr. analdg. X42/3

[1832] | Entr. anal6g. X42/5

[1833] | Sal. anal. X42/7 [V]

[1834] [ Sal. anal. X42/9 [V]

[1835] | Sal. anal. X42/11 [V]

[1850] | Lectura Sensorless [unidad]

[0] * [ Ninguno

[302] | Referencia minima

[303] [ Referencia maxima

[341] [ Rampa 1 tiempo acel. rampa

[342] [Rampa 1 tiempo desacel. rampa

[351] [ Rampa 2 tiempo acel. rampa

[352] [Rampa 2 tiempo desacel. rampa

[380] | Tiempo rampa veloc. fija

[381] [ Tiempo rampa parada rapida

[382] | Tiempo de rampa de arranque
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9-23 Param. para senales

9-23 Param. para sefales

Matriz [1000] Matriz [1000]

Option: Funcién: Option: Funcién:
[411] [ Limite bajo veloc. motor [RPM] [1662] | Entrada analdgica 53

[413] [ Limite alto veloc. motor [RPM] [1663] | Terminal 54 ajuste conex.

[416] | Modo motor limite de par [1664] | Entrada analégica 54

[417] | Modo generador limite de par [1665] | Salida analdgica 42 [mA]

[590] [ Control de bus digital y de relé [1666] | Salida digital [bin]

[593] | Control de bus salida de pulsos #27 [1667] | Ent. pulsos #29 [Hz]

[595] | Control de bus salida de pulsos #27 [1668] | Ent. pulsos #33 [Hz]

[597] | Control de bus salida de pulsos #X30/6 [1669] | Salida pulsos #27 [Hz]

[653] | Terminal 42 control bus de salida [1670] | Salida pulsos #29 [Hz]

[663] | Terminal X30/8 control bus de salida [1671] | Salida Relé [bin]

[890] | Veloc Bus Jog 1 [1672] | Contador A

[891] | Veloc Bus Jog 2 [1673] | Contador B

[894] | Realim. de bus 1 [1675] | Entr. anal6g. X30/11

[895] | Realim. de bus 2 [1676] | Entr. anal6g. X30/12

[896] | Realim. de bus 3 [1677] | Salida analégica X30/8 [mA]

[1500] | Horas de funcionamiento [1680] | Fieldbus CTW 1

[1501] | Horas funcionam. [1682] | Fieldbus REF 1

[1502] | Contador KWh [1684] [ Opcién comun. STW

[1600] | Codigo de control [1685] | Puerto FC CTW 1

[1601] | Referencia [Unidad] [1690] [ Codigo de alarma

[1602] | Referencia % [1691] [ Cédigo de alarma 2

[1603] | Cod. estado [1692] [ Cod. de advertencia

[1605] | Valor real princ. [%] [1693] | Cédigo de advertencia 2

[1609] [ Lectura personalizada [1694] [ Cod. estado amp

[1610] | Potencia [kW] [1695] | Codigo de estado ampl. 2

[1611] [ Potencia [HP] [1696] | Cod. de mantenimiento

[1612] | Tensién motor [1830] | Entr. analdg. X42/1

[1613] [ Frecuencia [1831] | Entr. analog. X42/3

[1614] | Intensidad motor [1832] | Entr. analog. X42/5

[1615] | Frecuencia [%] [1833] | Sal. anal. X42/7 [V]

[1616] | Par [Nm] [1834] | Sal. anal. X42/9 [V]

[1617] | Velocidad [RPM] [1835] | Sal. anal. X42/11 [V]

[1618] | Térmico motor [1850] | Lectura Sensorless [unidad]

[1622] | Par [%] [2013] | Minima referencia/realim.

[1626] | Potencia filtrada [kW] [2014] | Maxima referencia/realim.

[1627] | Potencia filtrada [CV] [2021] | Valor de consigna 1

[1630] | Tensién Bus CC [2022] | Valor de consigna 2

[1632] | Energia freno / s [2023] | Valor de consigna 3

[1633] | Energia freno / 2 min [2643] | Terminal X42/7 control bus de salida

[1634] [ Temp. disipador [2653] | Terminal X42/9 control bus de salida

[1635] | Témico inversor [2663] | Terminal X42/11 control bus de salida

[1638] | Estado ctrlador SL : >

[1639] [ Temp. tarjeta control
[1650] | Referencia externa Option: Funcién:

[1652] | Realimentacion [Unit] Los parametros se pueden editar mediante el
11653] | Referencia Digi pot Profibus, la Interfaz estandar RS485 o el LCP.
[1654] | Realim. 1 [Unidad] [0] | Desactivado | Desactiva la edicion mediante profibus.
[1655] | Realim. 2 [Unidad] [1] * | Activado Activa la edicién mediante profibus.
[1656] | Realim. 3 [Unidad]

[1660] | Entrada digital

[1661] [ Terminal 53 ajuste conex.
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9-28 Control de proceso

9-63 Veloc. Transmision

Option: Funcién: Option: Funcién:
El control de proceso (ajuste de cédigo de Este parametro muestra la velocidad
control, referencia de velocidad y datos de de transmision real de Profibus. El
proceso) es posible mediante Profibus o Profibus Maestro ajusta de forma
mediante el bus de campo estandar, pero no automadtica la velocidad de
simultdneamente. El control local siempre es transmision.
posible mediante el LCP. El control mediante 0] 9,6 Kbit/s
control de proceso es posible con cualquier 0 19.2 Kbit/s
terminal o bus de campo dependiendo del o] 93.75 Kbit/s
ajuste de 8-50 Seleccidn inercia a 8-56 Selec. :
referencia interna. (3] LLHI LD
[4] 500 kbit/s
[0] | Desactivar Desactiva el control de proceso mediante el 6] 1.500 Kbit/s
Profibus y activa el control de proceso 7] 3.000 kbit/s
azjgjrsfecsSZezlt‘ibus estandar o Profibus 8] 6.000 kbit/s
[9] 12.000 kbit/s
[1] * | Act. master [ Permite el control de proceso mediante el [10] 31,25 kbit/s
ciclico Profibus Maestro Clase 1y desactiva el control [11] 45,45 kbit/s
de proceso mediante fieldbus estandar o [255] * | Sin vel. transmision
Profibus Maestro Clase 2.
Range: Funcién: 0* | [0- 0] |Este pardmetro contiene la identificacion de perfil. El
0* [ [0 - 65535 ] | Este parametro muestra advertencias de byte 1 contiene el nimero de perfil y el byte 2 el
comunicacién de Profibus. Consulte el Manual de nuimero de versién del perfil.
funcionamiento de Profibus para obtener mas
informacion. |N()TAI
Este pardmetro no est4 visible a través del LCP.
Solo lectura
Bit Significado: Option: Funcién:
0 La conexién con el maestro de DP no es correcta ; g —
] Sin uso Seleccione el ajuste que se editara.
2 El FDLNDL (nivel de enlace de datos de de bus de [0] [Ajuste de fébrica [ Usa datos predeterminados. Esta opcion
campo) no es correcto puede utilizarse como fuente de datos si
3 Orden de borrado de datos recibida desea devolver los demas ajustes a un
4 Valor real no actualizado estado conocido.
5 Busqueda de velocidad de transferencia [1]1 | Ajuste activo 1 Edita el ajuste 1.
6 El ASIC de PROFIBUS no transmite 2] | Ajuste activo 2 | Edita el ajuste 2.
7 La inicializacion de PROFIBUS no es correcta
8 El convertidor de frecuencia se ha desconectado 3] [Ajuste activo 3 | Edita el ajuste 3.
9 Error interno de CAN [4] | Ajuste activo 4 | Edita el ajuste 4.
10 Datos de configuracion erréneos desde el PLC [9] * [ Ajuste activo Sigue el ajuste activo seleccionado en
1M ID errénea enviada por el PLC 0-10 Ajuste activo.
12 Error interno
13 Sin configurar Este pardmetro es Unico para el LCP y los buses de campo.
14 Tiempo limite activo Consulte también 0-11 Ajuste de programacion.
15 Advertencia 34 activa
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9-71 Grabar valores de datos

Option: Funcién:

Los valores de pardmetros cambiados mediante
Profibus no se almacenan de forma automatica
en la memoria no voldtil. Utilice este parametro
para activar una funciéon que guarda los valores
de parametros en la memoria EEPROM no volatil,
de forma que los valores de parametros
cambiados se conserven al apagar el equipo.

[0] * | No Desactiva la funcion de almacenamiento no

volatil.

[1] | Grabar Almacena en la memoria no volatil todos los
todos los

ajustes

valores de parametros de todos los ajustes. La
seleccién vuelve a No [0] cuando todos los
valores se han almacenado.

[2] | Grabar Almacena en la memoria no volatil todos los

todos los | valores de parametros de todos los ajustes. La
ajustes selecciéon vuelve a No [0] cuando todos los

valores se han almacenado.

9-72 Reiniciar unidad

Option: Funcién:

[0] * | Sin accidén

[1] | Reinicio Reinicia el convertidor de frecuencia tras

arranque arranque, como para ciclo-potencia.

[3]1 | Reinic. opcion [ Reinicia solamente la opcion de Profibus, util

comun. después de cambiar ciertos ajustes en el
grupo de parametros 9-**, p. ej.

9-18 Direccion de nodo.

Al reiniciarse, el convertidor desaparece de
bus de campo, lo que puede causar un error

de comunicacién del maestro.

9-80 Parametros definidos (1)

Matriz [116]
Sin acceso al LCP

Sélo lectura

Range: Funcién:

0*| [0-9999 ]| Este parametro muestra una lista de todos los
parametros definidos en el convertidor de

frecuencia disponibles para Profibus.

9-81 Parametros definidos (2)

Matriz [116]
Sin acceso al LCP

Sélo lectura

Range: Funcién:

9-82 Parametros definidos (3)

Matriz [116]
Sin acceso al LCP
Sélo lectura

Range: Funcién:

0*| [0-9999 ]| Este parametro muestra una lista de todos los
parametros definidos en el convertidor de
frecuencia disponibles para Profibus.

9-83 Parametros definidos (4)

Matriz [116]
Sin acceso al LCP

Sélo lectura

Range: Funcién:

0*| [0-9999 ]| Este parametro muestra una lista de todos los
parametros definidos en el convertidor de
frecuencia disponibles para Profibus.

990 Parametros cambiados (1)

Matriz [116]
Sin acceso al LCP

Sélo lectura

Range: Funcién:

0*| [0-9999 ]| Este parametro muestra una lista de todos los
parametros del convertidor de frecuencia
diferentes al ajuste predeterminado.

991 Parametros cambiados (2)

Matriz [116]
Sin acceso al LCP

Sélo lectura

Range: Funcién:

0*| [0-9999 ]| Este pardmetro muestra una lista de todos los
parametros del convertidor de frecuencia
diferentes al ajuste predeterminado.

0*| [0-9999 ] |Este parametro muestra una lista de todos los
parametros definidos en el convertidor de
frecuencia disponibles para Profibus.

9-92 Parametros cambiados (3)

Matriz [116]
Sin acceso al LCP
Sélo lectura

Range: Funcién:

0* [ [0-9999 ]| Este parametro muestra una lista de todos los
parametros del convertidor de frecuencia
diferentes al ajuste predeterminado.

9-94 Parametros cambiados (5)
Matriz [116]

Sin direccién LCP
Solo lectura

Range: Funcién:

0*| [0-9999 ]| Este parametro muestra una lista de todos los
parametros del convertidor de frecuencia
diferentes al ajuste predeterminado.
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3.1 Men principal - Bus CAN - Grupo 10

3.11.1 10-** DeviceNet y bus de campo CAN Range: Funcién:

0*| [0 - 255 ]| Ver el nUmero de eventos de desactivacion de Bus
producidos desde el ultimo encendido.

Grupo de parametros para bus de campo DeviceNet CAN.

3.11.3 10-1* DeviceNet

3.11.2 10-0* Ajustes comunes
Parametros especificos de bus de campo DeviceNet.

10-00 Protocolo CAN 10-10 Seleccién tipo de datos proceso

Option: Funcién: Option: Funcién:
[[71]) = | DeviceNet |Ver el protocolo CAN activo. Seleccionar la instancia (telegrama) para
transmision de datos. Las instancias
iNOTA! N )
| . disponibles dependen del ajuste de 8-10 Trama
Las opciones dependen de la opcién instalada control.

Cuando 8-10 Trama control se pone a [0], Perfil
FC, estan disponibles las opciones [0] y [1] para
Option: Funcién: 10-10 Seleccién tipo de datos proceso.

Cuando 8-10 Trama control se pone a [5],
ODVA, estan disponibles las opciones [2] y [3]
para 10-10 Seleccion tipo de datos proceso.
Instancias 100/150 y 101/151 son especificas
de Danfoss. Inst. 20/70 y 21/71 son perfiles de

Seleccionar la velocidad de transmision de bus
de campo. La selecciéon debe ajustarse a la
velocidad de transmision del maestro y de los
demas nodos del bus de campo.

[16] |10 Kbps unidad de CA especif. de ODVA.
[17] |20 Kbps Para pautas en la seleccion de telegrama,
[18] |50 Kbps consulte el Manual de funcionamiento de
[19]1 | 100 Kbps DeviceNet.
[20] * | 125 Kbps Tenga en cuenta que un cambio en este
211 | 250 Kbps parametro se ejecutara de forma inmediata.
[22] | 500 Kbps [0] * | Instancia
[23] 800 Kbps 100/150
[24] | 1000 Kbps [1] | Instancia
101/151
21 [nstanci
Range: Funcién: 20/70
Application [Application Seleccién de la direccion de la [3] |Instancia
dependent* dependant] estacion. Todas las estaciones 21/71

conectadas a la misma red
DeviceNet deben tener una
direccién inequivoca.

10-05 Lectura contador errores transm.

Range: Funcién:

0*| [0 - 255 ]| Ver el nUmero de errores de transmisién del control
CAN desde el ultimo encendido.

10-06 Lectura contador errores recepcion

Range: Funcién:

0* [ [0-255] ] Ver el nUmero de errores de recepcion de control
CAN desde el ultimo encendido.
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10-11 Escritura config. datos proceso

10-12 Lectura config. datos proceso

Option: Funcién: Option: Funcién:
Seleccionar la Seleccionar los datos de
escritura de datos lectura del proceso para los
de proceso para los elementos de montaje de E/S
elementos de 101/151. Pueden
montaje de E/S seleccionarse los elementos
101/151. Pueden [2] y [3] de esta matriz. Los
seleccionarse los elementos [0] y [1] son fijos.
elementos [2] y [3] 0] Ninguno
de esta matriz. Los (894] | Realim. de bus 1
elem?ntos Ll [895] [ Realim. de bus 2
son fijos.
[896] | Realim. de bus 3
[0] Ninguno [1500] | Horas de funcionamiento
[302] | Referencia minima [1501] | Horas funcionam.
[303] | Referencia maxima [1502] | Contador KWh
[341] | Rampa 1 tiempo acel. rampa [1600] | Cédigo de control
[342] [ Rampa 1 tiempo desacel. rampa [1601] | Referencia [Unidad]
[351] | Rampa 2 tiempo acel. rampa [1602] | Referencia %
[352] | Rampa 2 tiempo desacel. rampa [1603] | Cod. estado
[380] [ Tiempo rampa veloc. fija 11605] | Valor real princ. [%]
[381] | Tiempo rampa parada rapida [1609] | Lectura personalizada
[382] [ Tiempo de rampa de arranque [1610] | Potencia [kW]
[411] [ Limite bajo veloc. motor [RPM] [1611] | Potencia [HP]
[413] | Limite alto veloc. motor [RPM] 116121 | Tension motor
[416] [ Modo motor limite de par [1613] | Frecuencia
[417] | Modo generador limite de par [1614] | Intensidad motor
[590] [ Control de bus digital y de relé [1615] | Frecuencia [%]
[593] [ Control de bus salida de pulsos #27 [1616] | Par [Nm]
[595] [ Control de bus salida de pulsos #27 [1617] | Velocidad [RPM]
[597] [ Control de bus salida de pulsos [1618] | Térmico motor
LS [1622] | Par (%]
[653] [ Terminal 42 control bus de salida [1626] | Potencia filtrada [KW]
[663] | Terminal X30/8 control bus de salida 116271 | Potencia filtrada [CV]
[890] | Veloc Bus Jog 1 [1630] | Tension Bus CC
[891] | Veloc Bus Jog 2 [1632] | Energia freno / s
[894] | Realim. de bus 1 [1633] | Energia freno / 2 min
[895] | Realim. de bus 2 [1634] | Temp. disipador
[896] | Realim. de bus 3 [1635] | Témico inversor
[1680] | Fieldbus CTW 1 [1638] | Estado ctrlador SL
[1682] | Fieldbus REF 1 [1639] | Temp. tarjeta control
[2013] | Minima referencia/realim. [1650] | Referencia externa
[2014] | Maxima referencia/realim. [1652] | Realimentacién [Unit]
[2021] | Valor de consigna 1 [1653] | Referencia Digi pot
[2022] | Valor de consigna 2 [1654] | Realim. 1 [Unidad]
[2023] | Valor de consigna 3 [1655] | Realim. 2 [Unidad]
[2643] | Terminal X42/7 control bus de salida [1656] | Realim. 3 [Unidad]
[2653] | Terminal X42/9 control bus de salida [1660] | Entrada digital
[2663] | Terminal X42/11 control bus de salida [1661] | Terminal 53 ajuste conex.
[1662] [ Entrada analdgica 53
[1663] | Terminal 54 ajuste conex.
[1664] | Entrada analdgica 54
[1665] | Salida analdgica 42 [mA]
[1666] | Salida digital [bin]
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10-12 Lectura config. datos proceso

Option: Funcién:
[1667] | Ent. pulsos #29 [Hz]
[1668] [ Ent. pulsos #33 [Hz]
[1669] [ Salida pulsos #27 [Hz]
[1670] | Salida pulsos #29 [Hz]
[1671] | Salida Relé [bin]
[1672] [ Contador A

[1673] | Contador B

10-14 Referencia de red

Leer solamente del LCP

Option: Funcién:
Seleccionar la fuente de referencia en el Ejemplo 21/71y
20/70.

[0] * | No | permite referencia a través de entradas anal6gicas/

digitales.

[11 [Si [Permite referencia a través de bus de campo.

[1830] | Entr. anal6g. X42/1

[1831] | Entr. analog. X42/3

[1832] | Entr. analdg. X42/5

[1833] | Sal. anal. X42/7 [V]

[1834] | Sal. anal. X42/9 [V]

[1835] | Sal. anal. X42/11 [V]

[1850] | Lectura Sensorless [unidad]

10-13 Parametro de advertencia

Range: Funcién:

0*| [0 - 65535 ]| Ver un codigo de advertencia especifico de
DeviceNet. Se asigna un bit a cada advertencia.
Consulte el Manual de Funcionamiento de
DeviceNet (MG.33.DX.YY) para mas informacion.

Bit: Significado:

0 Bus no activo

1 Tiempo limite de conexién explicito
2 Conexion E/S

3 Limite de reintentos alcanzado
4 Valor real no actualizado

5 CAN bus desactivada

6 Error de envio E/S

7 Error de inicializacion

8 Sin alimentacién de bus

9 Bus desactivado

10 Pasivo de error

1 Advertencia de error

12 Error de ID MAC duplicado

13 Cola de recepcion desbordada
14 Cola de transmision desbordada
15 CAN desbordado

[1675] | Entr. analég. X30/11
[1676] | Entr. analég. X30/12
[1677] | salida analégica X30/8 [mA] Leer solamente del LCP
[1684] | Opcién comun. STW Option:  Funcién:
[1685] | Puerto FC CTW 1 Seleccionar la fuente de control en Instancia 21/71 y
[1690] | Codigo de alarma 20/70.
[1691] | Codigo de alarma 2 [0] * | No [ permite el control a través de entradas analdgicas/
[1692] | C6d. de advertencia digitales.
[1693] | Codigo de advertencia 2
[1] |Si [Activa el control mediante bus de campo.
[1694] | Céd. estado amp
[1695] | Codigo de estado ampl. 2
[1696] | Cod. de mantenimiento 3.11.4 10-2* Filtro COS

10-20 Filtro COS 1

Funcién:

Range:
0% | [0 - 655351 | Introducir el valor del filtro COS 1 para ajustar la
mascara del filtro para el cddigo de estado. En el

funcionamiento en modo COS (Cambio de
estado), esta funcion filtra bits del cédigo de
estado que no deben enviarse si cambian.

10-21 Filtro COS 2
Range: Funcién:
0% | [0 - 655351 | Introducir el valor del filtro COS 2 para ajustar la

mascara del filtro para el valor real principal. En

el funcionamiento en modo COS (Cambio de
estado), esta funcion filtra bits en el valor real
principal que no deben enviarse si cambian.

10-22 Filtro COS 3

Funcién:

Range:
0% | [0 - 655351 | Introducir el valor del filtro COS 3 para ajustar la
mascara del filtro para PCD 3. En el funciona-

miento en modo COS (Cambio de estado), esta
funcion filtra bits en PCD 3 que no deben
enviarse si cambian.

10-23 Filtro COS 4
Range: Funcién:
0% | [0 - 65535 ]| Introducir el valor del filtro COS 4 para ajustar la

mascara del filtro para PCD 4. En el funciona-

miento en modo COS (Cambio de estado), esta
funcion filtra bits en PCD 4 que no deben
enviarse si cambian.
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3.11.5 10-3* Acceso param.

Grupo de pardmetros que proporcionan acceso a parametros
indexados y a los ajustes de programacién definidos.

10-31 Grabar valores de datos

Option: Funcién:

Los valores de pardametros cambiados mediante
DeviceNet no se almacenan de forma
automatica en la memoria no volatil. Utilice este
parametro para activar una funcién que guarda
los valores de parametros en la memoria
EEPROM no volatil, de forma que los valores de
parametros cambiados se conserven al apagar el

equipo.

[0] * | No Desactiva la funcion de almacenamiento no
volatil.

[1]1 | Grabar Almacena todos los valores de pardmetros del

todos los | ajuste activo en la memoria no volatil. La
ajustes seleccion vuelve a No [0] cuando todos los
valores se han almacenado.

[2] | Grabar Almacena en la memoria no volatil todos los
todos los | valores de pardmetros de todos los ajustes. La
ajustes seleccién vuelve a No [0] cuando todos los
valores se han almacenado.

10-33 Almacenar siempre

Option: Funcién:

[0] * | No [ Desactiva el almacenamiento no volatil de datos.

[11 |Si [Almacena de forma predeterminada los datos de
parametros recibidos mediante DeviceNet en memoria
EEPROM no volatil.
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3.12 Menu principal - LonWorks - Grupo 11 11-21 Grabar valores de datos

Option: Funcién:

| " Este pardmetro se usa para activar el almace-
Grupo de parametros especificos de LonWorks.

Pardmetros relativos al ID de LonWorks.

namiento de datos en la memoria no volatil.

[0] * | No La funcién de almacenamiento esta inactiva.
11-00 ID de Neuron [2] |Almac. todos | Graba todos los valores de pardmetro en la
Range: Funcién: los aj. E2PROM. El valor regresa a No cuando se

0* [0 - 0] Visualiza el nimero de ID Neuron exclusivo del chip almacenan todos los valores de parametros.

Neuron.

11-10 Perfil de unidad
Option: Funcién:

Este parametro permite realizar una
seleccion entre distintos perfiles
funcionales LONMARK.

[0] * | Perfil VSD El perfil Danfoss y el objeto Nodo son
comunes para todos los perfiles.

[1] | Controlador de
bomba

11-15 Céd. de advertencia LON
Range: Funcién:

0*| [0 - 65535 ] | Este parametro contiene las advertencias
especificas de LON.

Bit Status (Estado)

0 Fallo interno

1 Fallo interno

2 Fallo interno

3 Fallo interno

4 Fallo interno

5 Reservado

6 Reservado

7 Reservado

8 Reservado

9 Tipos intercambiables

10 Error de inicializacion

1 Error de comunicacién interno
12 Versiones del software distintas
13 Bus no activo

14 Opcién no presente

15 La entrada LON (nvi/nci) excede los limites
Range: Funcién:

0* | [0-01|[Este parametro incluye la version del archivo de la
interfaz externa del chip Neuron C en la opcién LON.

11-18 Revisiéon LonWorks

Range: Funcién:

0* | [0-01]|[Este parametro incluye la version de software del
programa del chip Neuron C en la opciéon LON.
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3.13 Menu principal - Smart Logic - Grupo 13

3.13.1 13-** Func. de programacion Func. de
programacion

El Smart Logic Control (SLC) es basicamente una secuencia
de acciones definidas por el usuario (véase 13-52 Accién
Controlador SL [x]) ejecutadas por el SLC cuando el evento
asociado definido por el usuario (véase 13-51 Evento
Controlador SL [x]) es evaluado como VERDADERO por el SLC.
Los eventos y las acciones estdn numerados y vinculados
entre si en parejas. Esto significa que cuando se complete el
evento [0] (cuando alcance el valor VERDADERO), se ejecutara
la accién [0]. Después de esto, las condiciones del evento [1]
seran evaluadas y si se evalian como VERDADERO, la accién
[1] se ejecutard, y asi sucesivamente. Se evaluard solamente
un evento en cada momento. Si un evento se evalia como
FALSO, no sucede nada (en el SLC) durante el actual
intervalo de exploracién y no se evallan otros eventos. Esto
significa que cuando el SLC se inicia, evalua el evento [0] (y
sélo el evento [0]) en cada intervalo de exploracién.
Solamente cuando el evento [0] es evaluado como
VERDADERO, el SLC ejecuta la accién [0] y comienza a
evaluar el evento [1]. Se pueden programar entre 1y 20
eventos y acciones.

Cuando se haya ejecutado el ultimo evento /accidn, la
secuencia vuelve a comenzar desde el evento [0] / accién [0].
La ilustracion muestra un ejemplo con tres eventos /
acciones:

Start 1308406213
event P13-01

Estado 1

Evento 1/
Accién 1

Estado 2

Evento 2/
Accion 2

Stop.
event P13-02

~_

\

Estado 4

Evento 4/
Accién 4

Estado 3

Evento 3/
Accion 3

op
- event P13-02

Arranque y parada del SLC:

Se puede iniciar y parar el SLC seleccionando S/ [1] o No [0]
en 13-00 Modo Controlador SL. El SLC siempre comienza en
estado 0 (donde evalua el evento [0]). El SLC se inicia cuando
el evento de arranque (definido en 13-01 Evento arranque) se
evalia como VERDADERO (siempre que esté seleccionado Si
[1] en 13-00 Modo Controlador SL). El SLC se detiene cuando
el Evento de parada (13-02 Evento parada) es VERDADERO.
13-03 Reiniciar SLC restaura todos los parametros SLC e inicia
la programacion desde el comienzo.

3.13.2 13-0* Ajustes SLC

Utilice los ajustes de SLC para activar, desactivar y reiniciar la
secuencia del Smart Logic Control. Las funciones l6gicas y los
comparadores siempre funcionan en segundo plano,
abriendo el control individual de las entradas y salidas
digitales. .

13-00 Modo Controlador SL

Option: Funcién:

[0] No Desactiva el Smart Logic Controller.

[1 Si Activa el Smart Logic Controller.

13-01 Evento arranque

Option: Funcién:
Seleccione la entrada booleana
(VERDADERO o FALSO) para activar el
Smart Logic Control.

[0] * [Falso Introduce el valor fijo de FALSO en la

regla légica.

[1] Verdadero Introduce el valor fijo VERDADERO en la

regla légica.

[2] En funciona- Véase el grupo de parametros 5-3* para

miento una descripcion mas completa.

[3] En rango Véase el grupo de parametros 5-3* para

una descripcién mas completa.

[4] En referencia Véase el grupo de parametros 5-3* para

una descripcion mas completa.

[5] Limite de par Véase el grupo de parametros 5-3* para

una descripcion mas completa.

[6] Limite intensidad | Véase el grupo de pardmetros 5-3* para
una descripciéon més completa.

[7] Fuera ran. Véase el grupo de parametros 5-3* para

intensidad una descripcion mas completa.

[8] | posterior bajo Véase el grupo de parametros 5-3* para
una descripcién mas completa.

[9] | anterior alto Véase el grupo de parametros 5-3* para

una descripcion mas completa.

[10] | Fuera rango
veloc.

[11] | Velocidad
posterior baja

Véase el grupo de parametros 5-3* para
una descripciéon mas completa.

[12] | Velocidad
anterior alta

Véase el grupo de parametros 5-3* para
una descripcién mas completa.

[13] | Fuera rango
realim.

[14] | < realim. alta

[15] [> realim. baja

[16] | Advertencia
térmica

Véase el grupo de parametros 5-3* para
una descripcion mas completa.
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13-01 Evento arranque

13-01 Evento arranque

Option: Funcién: Option: Funcién:
[17] | Tens. alim. fuera | Véase el grupo de parametros 5-3* para [41] | Desc. con reinic. | Este evento es VERDADERO si el
ran. una descripcién mas completa. convertidor de frecuencia esta detenido
[18] | Cambio de Véase el grupo de parametros 5-3* para (no blogueado por alarma) y se pulsa el
. L . botén Reset.
sentido una descripcién més completa.
[19] | Advertencia Véase el grupo de pardmetros 5-3* para 2 2 e =552 G 65 MARAERD & ¢
L . autom. convertidor de frecuencia esta detenido
una descripciéon mas completa.
(no blogueado por alarma) y se emite un
[20] [Alarma (descon.) [Véase el grupo de parametros 5-3* para Reset automético.
una descripciéon mas completa.
[43] [Tecla OK Este evento es VERDADERO si se pulsa la
[21] |Alar. (blog. Véase el grupo de parametros 5-3* para tecla OK del LCP .
descon.) una descripcion mas completa.
[44] | Botén Reset Este evento es VERDADERO si se pulsa la
[22] [ Comparador O Utiliza el resultado del comparador 0 en tecla Reset del LCP.
la regla ldgica.
[45] | Tecla Izquierda Este evento es VERDADERO si se pulsa la
[23] [ Comparador 1 Utiliza el resultado del comparador 1 en tecla lzquierda del LCP.
la regla légica.
[46] |Tecla Derecha Este evento es VERDADERO si se pulsa la
[24] [ Comparador 2 Utiliza el resultado del comparador 2 en tecla Derecha del LCP.
la regla ldgica.
[47] | Tecla Arriba Este evento es VERDADERO si se pulsa la
[25] [ Comparador 3 Utiliza el resultado del comparador 3 en tecla Arriba del LCP.
la regla légica.
[48] | Tecla Abajo Este evento es VERDADERO si se pulsa la
[26] | Regla logica 0 Utiliza el resultado de la regla I6gica 0 en tecla Abajo del LCP.
la regla Idgica.
[50] | Comparador 4 Utiliza el resultado del comparador 4 en
[27] |[Regla légica 1 Utiliza el resultado de la regla légica 1 en la regla Iégica.
la regla ldgica.
[51] | Comparador 5 Utiliza el resultado del comparador 5 en
[28] [Regla légica 2 Utiliza el resultado de la regla légica 2 en la regla l6gica.
la regla légica.
[60] [Regla légica 4 Utiliza el resultado de la regla légica 4 en
[29] [Regla ldgica 3 Utiliza el resultado de la regla I6gica 3 en la regla Iégica.
la regla ldgica.
[61] [Regla légica 5 Utiliza el resultado de la regla légica 5 en
[33] [Entrada digital Utiliza el valor de DI18 en la regla légica la regla légica.
D8 (Alto=VERDADERO).
[76] |Entrada digital
[34] |Entrada digital Utiliza el valor de DI19 en la regla légica %30 2
DI19 (Alto=VERDADERO). [77] | Entrada digital
[35] |Entrada digital Utiliza el valor de DI27 en la regla légica x30 3
D127 (Alto=VERDADERO). [78] | Entrada digital
30 4
[36] [Entrada digital Utiliza el valor de DI29 en la regla légica X
DI29 (Alto=VERDADERO). [50] | Modo conv. ECB
[91] [ Modo bypass ECB
[37] |Entrada digital Utiliza el valor de DI32 en la regla logica [92] | Modo prueba ECB
DI32 (Alto=VERDADERO). [100] | Modo incendio
[38] [Entrada digital Utiliza el valor de DI33 en la regla légica
DI33 (Alto=VERDADERO). 13-02 Evento parada
- Option: Funcién:
[39] | Comando de Este evento es VERDADERO si el -
arranque convertidor de frecuencia arranca por Seleccianar la entrada booleana ;
cualquiera de los métodos (por entrada (VERDADEBO 0 FALSO) para desactivar
digital, bus de campo u otro). smart Lagic Cantrol.
[40] | Convert. frec. Este evento es VERDADERO si el 01+ | Falso Introdu’ce. el valor fijo de FALSO en la
parado convertidor de frecuencia se detiene o regla Iogica.
entra en inercia por cualquiera de los [11 | Verdadero Introduce el valor fijo VERDADERO en la
métodos (por entrada digital, bus de regla ldgica.
campo u otro).
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13-02 Evento parada

13-02 Evento parada

Option: Funcién: Option: Funcién:
[2] En funciona- Véase el grupo de parametros 5-3* para [25] | Comparador 3 Utiliza el resultado del comparador 3 en
miento una descripcion mas completa. la regla légica.
[3] En rango Véase el grupo de parametros 5-3* para [26] | Regla logica 0 Utiliza el resultado de la regla l6gica 0 en
una descripcion mas completa. la regla légica.
[4] En referencia Véase el grupo de parametros 5-3* para [27] [Regla légica 1 Utiliza el resultado de la regla l6gica 1 en
una descripcion mas completa. la regla légica.
[5] Limite de par Véase el grupo de parametros 5-3* para [28] [Regla légica 2 Utiliza el resultado de la regla l6gica 2 en
una descripcién mas completa. la regla légica.
[6] Limite intensidad | Véase el grupo de parametros 5-3* para [29] [Regla légica 3 Utiliza el resultado de la regla l6gica 3 en
una descripcion mas completa. la regla ldgica.
[71 Fuera ran. Véase el grupo de parametros 5-3* para [30] | Tiempo limite SL | Utilizar el resultado del temporizador 0
intensidad una descripcion mas completa. 0 en la regla légica.
[8] | posterior bajo Véase el grupo de pardmetros 5-3* para [31] | Tiempo limite SL | Utilizar el resultado del temporizador 1
una descripciéon mas completa. 1 en la regla légica.
[9] | anterior alto Véase el grupo de pardmetros 5-3* para [32] | Tiempo limite SL | Utilizar el resultado del temporizador 2
una descripcién mas completa. 2 en la regla légica.
[10] [ Fuera rango veloc. [33] [Entrada digital Utiliza el valor de DI18 en la regla l6gica
[11] [ Velocidad Véase el grupo de parametros 5-3* para DI18 (Alto=VERDADERO).
posterior baja una descripcion mas completa. [34] | Entrada digital Utiliza el valor de DI19 en la regla l6gica
[12] | Velocidad anterior | Véase el grupo de parametros 5-3* para DI9 (Alto=VERDADERO).
alta una descripcion més completa. [35] [Entrada digital Utiliza el valor de DI27 en la regla l6gica
[13] [Fuera rango Véase el grupo de parametros 5-3* para DI27 (Alto=VERDADERO).
realim. una descripcion mas completa. [36] | Entrada digital Utiliza el valor de DI29 en la regla l6gica
[14] | < realim. alta Véase el grupo de parametros 5-3* para DI29 (Alto=VERDADERO).
una descripcion mas completa. [37] |Entrada digital Utiliza el valor de DI32 en la regla logica
[15] [> realim. baja Véase el grupo de pardmetros 5-3* para DI32 (Alto=VERDADERO).
una descripcion mas completa. [38] [Entrada digital Utiliza el valor de DI33 en la regla l6gica
[16] | Advertencia Véase el grupo de parametros 5-3* para DI33 (Alto=VERDADEROQ).
termica una descripcion mas completa. [39] | Comando de Este evento es VERDADERO si el
[17] | Tens. alim. fuera | Véase el grupo de parametros 5-3* para arranque convertidor de frecuencia arranca por
ran. una descripcion mas completa. cualquiera de los métodos (por entrada
digital, bus d tro).
[18] [ Cambio de Véase el grupo de parametros 5-3* para igital, bus de campo u otro)
sentido una descripcion mas completa. [40] | Convert. frec. Este evento es VERDADERO si el
arado convertidor de frecuencia se detiene o
[19] | Advertencia Véase el grupo de parametros 5-3* para P vert . ] recuend I
L, , entra en inercia por cualquiera de los
una descripcién mas completa. o
métodos (por entrada digital, bus de
[20] | Alarma (descon.) | Véase el grupo de parametros 5-3* para campo u otro).
una descripciéon mas completa. — :
[41] [Desc. con reinic. | Este evento es VERDADERO si el
[21] [ Alar. (bloq. Véase el grupo de parametros 5-3* para convertidor de frecuencia esta detenido
descon.) una descripcion mas completa. (no bloqueado por alarma) y se pulsa el
[22] |Comparador 0 Utiliza el resultado del comparador 0 en botén Reset.
la regla logica. [42] | Desc. reinic. Este evento es VERDADERO si el
[23] | Comparador 1 Utiliza el resultado del comparador 1 en autom. convertidor de frecuencia esta detenido
la regla I6gica. (no bloqueado por alarma) y se emite un
Reset automatico.
[24] | Comparador 2 Utiliza el resultado del comparador 2 en
la regla 6gica. [43] [Tecla OK Este evento es VERDADERO si se pulsa la
tecla OK del LCP.
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13-02 Evento parada 13-03 Reiniciar SLC

Option: Funcién: Option: Funcién:

[44] |Botdn Reset Este evento es VERDADERO si se pulsa la [0] * | No reiniciar SLC [ Mantiene los ajustes programados en todos
tecla Reset del LCP. los parametros del grupo 13 (13-¥).

[45] | Tecla Izquierda Este evento es VERDADERO si se pulsa la [11 | Reiniciar SLC Restaura todos los parametros del grupo 13
tecla Izquierda del LCP. (13-*) a los ajustes predeterminados.

[46] |Tecla Derecha Este evento es VERDADERO si se pulsa la
tecla Derecha del LCP. 3.13.3 13-1* Comparadores

[47] | Tecla Arriba Este evento es VERDADERO si se pulsa la
tecla Arriba del LCP. Los comparadores se usan para comparar variables

continuas (frecuencia o intensidad de salida, entrada

[48] | Tecla Abajo Este evento es VERDADERO si se pulsa la o . .
analdgica, etc.) con valores fijos predeterminados.

tecla Abajo del LCP.

[50] | Comparador 4 Utiliza el resultado del comparador 4 en Par. LC-11 o
la regla ldgica. Comparator Operator Q
Par.LC-10 §
[51] | Comparador 5 Utiliza el resultado del comparador 5 en Comparator Operand < =
la regla lgica. = ~

Par.LC-12 TRUE longer than.

[60] | Regla légica 4 Utiliza el resultado de la regla I6gica 4 en
la regla légica.

Comparator Value

[61] [Regla légica 5 Utiliza el resultado de la regla l6gica 5 en
la regla légica.

Ademas, hay valores digitales que se compararan en base a

[70] | Tiempo limite SL | Utiliza el resultado del temporizador 3 . . .. .
intervalos de tiempo fijados. Consulte la explicacion en

3 en la regla ldgica. .
e 13-10 Operando comparador. Los comparadores se evaldan
[71] |Tiempo limite SL [ Utiliza el resultado del temporizador 4 una vez en cada intervalo de escaneo. Utilice directamente el
4 en la regla légica. resultado (VERDADERO o FALSO). Todos los pardmetros de

este grupo son parametros matriciales con indice de 0 a 5.
Seleccione indice 0 para programar Comparador 0, indice 1

para progr. Comp. 1, y asi sucesivamente.
[73] [ Tiempo limite SL | Utiliza el resultado del temporizador 6

6 en la regla légica. 13-10 Operando comparador

[72] | Tiempo limite SL | Utiliza el resultado del temporizador 5
5 en la regla légica.

[74] [ Tiempo limite SL | Utiliza el resultado del temporizador 7 Matriz [4]
7 en la regla légica. Option: Funcion:
[76] | Entrada digital Seleccionar la variable que debe
%30 2 controlar el comparador.
[77] | Entrada digital [0] * | Desactivado
x30 3 [1] Referencia
[78] | Entrada digital [2] Realimentacion
x30 4 [3] Veloc. motor
[80] | Falta de caudal [4] | Intensidad motor
[81] | Bomba seca [5] Par motor
[82] |Fin de curva [6] Potencia motor
[83] | Correa rota [7] Tensién motor
[90] | Modo conv. ECB [8] | Tensién Bus CC
[91] [ Modo bypass ECB [9] Térmico motor
[92] [ Modo prueba ECB [10] | VLT térmico
[100] [ Modo incendio [11] |Temp. disipador
[12] [Entr. analég. Al53
[13] [Entr. analég. Al54
[14] [Entr. analég. AIFB10
[15] [Entr. analég. AlS24V
[17] | Entr. analég. AICCT
[18] | Entrada pulsos FI29
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13-10 Operando comparador

13-10 Operando comparador

Matriz [4] Matriz [4]

Option: Funcién: Option: Funcién:
[19] [Entrada pulsos FI33 [114] [ Regla l6gica 4

[20] | Numero de alarma [115] | Regla légica 5

[21]1 | Numero de adv. [120] [ Tiempo limite SL 0
[22] |Entrada anal. x30 11 [121] | Tiempo limite SL 1
[23] [Entrada anal. x30 12 [122] | Tiempo limite SL 2
[30] |Contador A [123] | Tiempo limite SL 3
[31] [Contador B [124] [ Tiempo limite SL 4
[40] [Entrada anal. X42/1 [125] [ Tiempo limite SL 5
[41] | Entrada anal. X42/3 [126] [ Tiempo limite SL 6
[42] | Entrada anal. X42/5 [127] [ Tiempo limite SL 7
[50] | FALSO [130] | Entrada digital DI18
[51] | VERDADERO [131] | Entrada digital DI19
[52] | Control listo [132] | Entrada digital DI27
[53] | Conv. frec. listo [133] | Entrada digital DI29
[54] | En funcionamiento [134] [ Entrada digital DI32
[55] | Cambio de sentido [135] [ Entrada digital DI33
[56] |En rango [150] | Salida digital SL A
[60] | En referencia [151] [ Salida digital SL B
[61] [ Debajo ref. baja [152] | Salida digital SL C
[62] |Encima ref. alta [153] [ Salida digital SL D
[65] | Limite de par [154] | Salida digital SL E
[66] | Limite de intensidad [155] | Salida digital SL F
[67] [Fuera de intensidad [160] [ Relé 1

[68] | Debajo | baja [161] [ Relé 2

[69] |Encima | alta [180] | Ref. local activa
[70] | Fuera de velocidad [181] | Ref. remota activa
[71] | Debajo veloc. baja [182] | Comando de arranque
[72] [Encima veloc. alta [183] [ Conv. frec. par.

[75] | Fuera de realim. [185] | Conv. frec. modo
[76] | Debajo realim. baja manual

[77] | Encima realim. alta [186] | Conv. frec. modo
[80] | Advertencia térmica autom.

[82] |Red fuera [187] | Comando arr. dado
[85] |Advertencia [190] | Entrada digital x30 2
[86] |Alarma (desconexion) [191] | Entrada digital x30 3
[87] | Alarma (blog. alarma) [192] | Entrada digital x30 4
[90] |Bus OK

[91] [Lim. par y parada

[92] | Fallo freno (IGBT)

[93] | Control de freno mec.

[94] [ Parada seg. act.

[100] | Comparador 0

[101] | Comparador 1

[102] | Comparador 2

[103] | Comparador 3

[104] [ Comparador 4

[105] | Comparador 5

[110] [ Regla légica O

[111] [ Regla ldgica 1

[112] [ Regla ldgica 2

[113] [ Regla ldgica 3
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13-11 Operador comparador

13-20 Temporizador Smart Logic Controller

13-12 Valor comparador

Matriz [6]

Range: Funcién:

Application [-100000.000 - | Introduzca el «nivel de
dependent* 100000.000 ] disparo» para la variable

controlada por este
comparador. Este es un
pardmetro de matrices que
contiene los valores de
comparador de 0 a 5.

3.13.4 13-2* Temporizadores

Utilice el resultado (VERDADERO o FALSO) directamente de
los temporizadores para definir un evento (consulte

13-51 Evento Controlador SL), o como entrada booleana en
una regla Iégica (consulte 13-40 Regla Iégica booleana 1,
13-42 Regla légica booleana 2 o 13-44 Regla I6gica booleana
3). Un temporizador solo es FALSO cuando lo activa un
accion (es decir, Arranque temporizador 1 [29]) hasta que
pase el valor del temporizador introducido en este
pardmetro. A continuacién, vuelve a ser VERDADERO.
Todos los pardmetros de este grupo son pardmetros
matriciales con indice 0 a 2. Seleccione el indice 0 para
programar el Temporizador 0, seleccione el indice 1 para
programar el Temporizador 1 y asi sucesivamente.

Matriz [6] Matriz [3]

Option: Funcién: Range: Funcién:

[0] *|< Seleccione < [0] para que el resultado de la Application [Application Introduzca el valor para definir la
evaluaciéon sea VERDADERO cuando la dependent* dependant] duracion de salida FALSO del
variable seleccionada en 13-10 Operando temporizador programado. Un
comparador sea inferior al valor fijado en temporizador solo es FALSO si lo
13-12 Valor comparador. El resultado serd activa una accién (por ejemplo,
FALSO, si la variable seleccionada en Temporizador de arranque 1 [29])
13-10 Operando comparador es superior al y hasta que transcurra el tiempo
valor fijado en 13-12 Valor comparador. introducido en el temporizador.

[11 | = (igual) Seleccione = [1] para que el resultado de la
evaluacion sea VERDADERO cuando la 3.13.5 13-4*% Reglas I(’)gicas
variable seleccionada en 13-10 Operando
comparador sea aproximadamente igual al Se pueden combinar hasta tres entradas booleanas
valor fijado en 13-12 Valor comparador. (VERDADERO / FALSO) de temporizadores, comparadores,

21 |[> Seleccione > [2] para la lI6gica inversa de la entradas digitales, bits de estado y eventos utilizando los
opcién < [0]. operadores l6gicos Y, O y NO. Seleccione entradas booleanas

5] | VERDADERO >. plar.a el calculo en 13-40 Regla Iéglic.a booleana 1, 73—42. Regla

6] [FALSO >.. légica booleana 2 'y 13-44 Regla Iégica booleana 3. Defina los

operadores utilizados para combinar de forma logica las

[71 | VERDADERO <... . .

entradas seleccionadas en 13-41 Operador regla I6gica 1y

(8] |FALSO <. 13-43 Operador regla Iégica 2.

Par. LC-41 Par. LC-43 =4

Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 &
Par. LC-40 d P J P 5
Logic Rule Boolean 1 D a
Par. LC-42 oD D 2
Logic Rule Boolean 2 . D j )

’7
Par. LC-44

Logic Rule Boolean 3

Prioridad de célculo

Primero se calculan los resultados de los parametros

13-40 Regla I6gica booleana 1, 13-41 Operador regla Iégica 1y
13-42 Regla légica booleana 2. El resultado (VERDADERO /
FALSO) de este célculo se combina con los ajustes de

13-43 Operador regla I6gica 2 y 13-44 Regla Iégica booleana 3,
produciendo el resultado final (VERDADERO / FALSO) de la
regla légica.

13-40 Regla légica booleana 1

Matriz [6]
Option: Funcién:
[0] * | Falso Introduce el valor fijo de FALSO en la

regla légica.

[1] Verdadero Introduce el valor fijo VERDADERO en la

regla légica.

[2] En funciona- Véase el grupo de parametros 5-3* para

miento una descripcion mas completa.

[3] En rango Véase el grupo de parametros 5-3* para

una descripciéon mas completa.
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Descripciéon del parametro

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

13-40 Regla légica booleana 1

13-40 Regla légica booleana 1

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcién: Option: Funcién:
[4] En referencia Véase el grupo de parametros 5-3* para [27] | Regla légica 1 Utiliza el resultado de la regla I6gica 1 en
una descripcién mas completa. la regla légica.
[5] Limite de par Véase el grupo de parametros 5-3* para [28] | Regla logica 2 Utiliza el resultado de la regla légica 2 en
una descripcién mas completa. la regla ldgica.
[6] Limite intensidad | Véase el grupo de parametros 5-3* para [29] [Regla légica 3 Utiliza el resultado de la regla légica 3 en
una descripcion mas completa. la regla légica.
[7] Fuera ran. Véase el grupo de parametros 5-3* para [30] [ Tiempo limite SL O | Utilizar el resultado del temporizador 0
intensidad una descripcion mas completa. en la regla logica.
[8] | posterior bajo Véase el grupo de parametros 5-3* para [31] [ Tiempo limite SL 1 | Utilizar el resultado del temporizador 1
una descripcion mas completa. en la regla logica.
[9] | anterior alto Véase el grupo de pardmetros 5-3* para [32] [ Tiempo limite SL 2 | Utilizar el resultado del temporizador 2
una descripcion mas completa. en la regla légica.
[10] | Fuera rango veloc. [33] | Entrada digital Utiliza el valor de DI18 en la regla légica
[11] [ Velocidad Véase el grupo de parametros 5-3* para DI18 (Alto=VERDADERO).
posterior baja una descripcién mas completa. [34] |Entrada digital Utiliza el valor de DI19 en la regla légica
[12] | Velocidad anterior | Véase el grupo de pardmetros 5-3* para DI19 (Alto=VERDADERO).
ez Ure) EEepet T (e Copli. 135] |Entrada digital | Utiliza el valor de DI27 en la regla logica
[13] [Fuera rango Véase el grupo de pardmetros 5-3* para DI27 (Alto=VERDADERO).
realim. una descripcion mas completa. [36] |Entrada digital | Utiliza el valor de DI29 en la regla logica
[14] | < realim. alta Véase el grupo de parametros 5-3* para DI29 (Alto=VERDADERO).
una descripcién mas completa. [37] | Entrada digital Utiliza el valor de DI32 en la regla légica
[15] [> realim. baja Véase el grupo de parametros 5-3* para DI32 (Alto=VERDADERO).
una descripcion mas completa. [38] [Entrada digital Utiliza el valor de DI33 en la regla légica
[16] |Advertencia Véase el grupo de pardmetros 5-3* para DI33 (Alto=VERDADERO).
térmica una descripcion mas completa. [39] | Comando de Esta regla légica es VERDADERA si el
[17] [Tens. alim. fuera | Véase el grupo de pardmetros para una arranque convertidor de frecuencia arranca por
ran. descripcién mas completa. cualquiera de los métodos (por entrada
digital, bus de campo u otro).
[18] [Cambio de Véase el grupo de parametros 5-3* para gl Y pou )
sentido una descripcién mas completa. [40] | Convert. frec. Este evento es VERDADERO si el
d tidor de fi i deti
[19] [ Advertencia Véase el grupo de parametros 5-3* para paraco convertidor de frecuencia se detiene o
L ) entra en inercia por cualquiera de los
una descripcién mas completa. i o
métodos (por entrada digital, bus de
[20] | Alarma (descon.) | Véase el grupo de pardmetros 5-3* para campo U otro).
una descripcion mas completa.
[41] | Desc. con reinic. Esta regla légica es VERDADERA si el
[21] | Alar. (blog. Véase el grupo de pardmetros 5-3* para convertidor de frecuencia esta detenido
descon.) una descripcién més completa. (no bloqueado por alarma) y se pulsa el
[22] | Comparador O Utiliza el resultado del comparador 0 en boton Reset.
la regla I6gica. [42] | Desc. reinic. Esta regla l6gica es VERDADERA si el
[23] | Comparador 1 Utiliza el resultado del comparador 1 en autom. convertidor de frecuencia esta detenido
la regla 1égica. (no bloqueado por alarma) y se emite un
reset automatico.
[24] | Comparador 2 Utiliza el resultado del comparador 2 en
la regla Iégica. [43] | Tecla OK Esta regla légica es VERDADERA si se
pulsa la tecla OK del LCP.
[25] | Comparador 3 Utiliza el resultado del comparador 3 en
la regla Iégica. [44] [Botén Reset Esta regla l6gica es VERDADERA si se
pulsa la tecla Reset del LCP.
[26] [Regla légica O Utiliza el resultado de la regla l6gica 0 en
la regla ldgica.
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Descripciéon del parametro

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

13-40 Regla légica booleana 1

13-41 Operador regla légica 1

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcién: Option: Funcién:
[45] | Tecla Izquierda Esta regla légica es VERDADERA si se Seleccione el primer operador I6gico que se
pulsa la tecla izquierda del LCP. usara en las entradas booleanas desde
[46] |Tecla Derecha Esta regla 16gica es VERDADERA si se 13-40 N Gl I S A L
pulsa la tecla derecha del LCP. 1] Reieie) 2
[13 -XX] indica la entrada booleana del grupo
[47] | Tecla Arriba Esta regla l6gica es VERDADERA si se de pardmetros 13-*.
pulsa la tecla arriba del LCP.
[0] * | Desactivado | Ignora 13-42 Regla Iégica booleana 2,
[48] | Tecla Abajo Esta regla l6gica es VERDADERA si se 13-43 Operador regla I6gica 2 y 13-44 Regla
pulsa la tecla abajo del LCP. I6gica booleana 3.
[50] [Comparador 4 Utiliza el resultado del comparador 4 en m |y Evalta la expresion [13-40] Y [13-42].
la regla ldgica.
[2] |O Evalla la expresion [13-40] O[13-42].
[51]1 | Comparador 5 Utiliza el resultado del comparador 5 en
o [3]1 |Y Negado |Evalta la expresion [13-40] Y NEGADO [13-42].
la regla ldgica.
[60] | Regla logica 4 Utiliza el resultado de la regla ldgica 4 en (4] |ONegado | Evaluala expresion [13-40] O NEGADO [13-42].
la regla ldgica. [5] |NOY Evalda la expresion NO [13-40] Y [13-42].
[61] [Regla légica 5 Utiliza el resultado de la regla légica 5 en [6] |NO O Evalua la expresiéon NO [13-40] O [13-42].
b izl (e ez 71 |[NOYNO [Evalda Ia expresion NO [13-40] Y NO [13-42].
[70] | Tiempo limite SL 3 | Utiliza el resultado del temporizador 3 8] |NO O NO Evalda la expresion NO [13-40] O NO [13-42].
en la regla légica.
[71] | Tiempo limite SL 4 [ Utiliza el resultado del temporizador 4 13-42 Regla légica booleana 2
en la regla légica. Matriz [6]
[72] | Tiempo limite SL 5 [ Utiliza el resultado del temporizador 5 Option: Funcién:
en la regla Iogica. Seleccionar la segunda entrada
[73] | Tiempo limite SL 6 | Utiliza el resultado del temporizador 6 booleana (VERDADERO o FALSO)
en la regla légica. para la regla légica seleccionada.
[74] | Tiempo limite SL 7 | Utiliza el resultado del temporizador 7 Consulte el 73-40 Regla Iégica
en la regla 1gica. booleana 1 para obtener mas
descripciones de opciones y sus
[76] |Entrada digital funci
unciones.
x30 2
[77] | Entrada digital [0] * | Falso
x30 3 [1] Verdadero
(78] |Entrada digital [2] En funcionamiento
x30 4 [31 | Enrango
[80] | Falta de caudal [4] En referencia
[81] | Bomba seca [5] [Limite de par
1821 |Fin de curva [6] | Limite intensidad
(831 |Correa rota [71 | Fuera ran. intensidad
[90] [Modo conv. ECB [8] | posterior bajo
[91] | Modo bypass ECB [9]1 |I anterior alto
[92] |Modo prueba ECB [10] [ Fuera rango veloc.
[100] | Modo incendio [11] | Velocidad posterior baja
[12] [ Velocidad anterior alta
[13] [Fuera rango realim.
[14] | < realim. alta
[15] [> realim. baja
[16] [ Advertencia térmica
[17] | Tens. alim. fuera ran.
[18] [Cambio de sentido
[19] | Advertencia
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Descripciéon del parametro

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

13-42 Regla légica booleana 2

13-43 Operador regla légica 2

Matriz [6] Matriz [6]

Option: Funcién: Option: Funcién:

[20] | Alarma (descon.) Seleccionar el segundo operador Iégico a

[21] | Alar. (blog. descon.) utilizar en la entrada booleana calculada en

[22] | Comparador 0 13-40 Regla I6gica booleana 1, 13-41 Operador

[23] | Comparador 1 regla légica 1,y 13-42 Regla Iégica booleana 2, y

[24] | Comparador 2 la entrada booleana de 73-42 Regla Iégica

[25] [Comparador 3 booleana 2.

[26] |Regla légica 0 [13-44] indica la entrada booleana de

1271 |Regla logica 1 13-44 Regla I6gica booleana 3.

28] |Regla l6gica 2 [13-40/13-42] indica la entrafia booleana

1291 | Regla logica 3 calculada en 73-40 Reg’la. Iégica booleana 1,
13-41 Operador regla légica 1, y 13-42 Regla

301 | Tiempo limite SL 0 I6gica booleana 2. DESACTIVADA [0] (ajuste de

[31] |Tiempo limite 5L 1 fabrica). Seleccione esta opcién para ignorar

[32] | Tiempo limite SL 2 13-44 Regla I6gica booleana 3.

[33] [Entrada digital DI18

(34] |Entrada digital DI19 [0] * | Desactivado

[35] [Entrada digital DI27 |y

[36] [Entrada digital DI29 (21 |0

[37] |Entrada digital DI32 ] LY Rl

38] |Entrada digital DI33 (41 | O Negado

[39] | Comando de arranque Bl MO

[40] [ Convert. frec. parado [6] |NOO

[41] | Desc. con reinic. 7l [NV WY

[42] | Desc. reinic. autom. (8] |NOONO

[44] | Botdn Reset Matriz [6]

[45] [Tecla Izquierda Option: Funcién:

[46] [ Tecla Derecha

[47] | Tecla Arriba Seleccione la tercera entrada

(48] |Tecla Abajo booleana (VERPADERO o FALSO)

51 | Commaada @ para la regla légica seleccionada.

[51] | Comparador 5 Consulte el 13-40 Regla Iégica

[60] |Regla I6gica 4 booleana 1 para obtener mas

[61] |Regla logica 5 desc.ripciones de opciones y sus

[70] | Tiempo limite SL 3 EETE

[71]1 |Tiempo limite SL 4 [0] * | Falso

[72] |Tiempo limite SL 5 [11 | Verdadero

[73] | Tiempo limite SL 6 [2] [En funcionamiento

[74] | Tiempo limite SL 7 [31 [Enrango

[76] |Entrada digital x30 2 [4] | En referencia

[77]1 |Entrada digital x30 3 [5] |Limite de par

[78] |Entrada digital x30 4 [6] [ Limite intensidad

[80] | Falta de caudal [7] Fuera ran. intensidad

[81] [Bomba seca [8] | posterior bajo

[82] |Fin de curva [9] | anterior alto

[83] [ Correa rota [10] [ Fuera rango veloc.

[90] [Modo conv. ECB [11] [ Velocidad posterior baja

[91] | Modo bypass ECB [12] [ Velocidad anterior alta

[92] [ Modo prueba ECB [13] [ Fuera rango realim.

[100] | Modo incendio [14] [ < realim. alta

[15]

> realim. baja

[16]

Advertencia térmica
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Descripciéon del parametro

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

13-44 Regla légica booleana 3

Matriz [6]

Option: Funcién:

13-44 Regla légica booleana 3
Matriz [6]

Option: Funcién:

[17] | Tens. alim. fuera ran.

[100] | Modo incendio |

[18] | Cambio de sentido

[19] | Advertencia

[20] | Alarma (descon.)

[21] [Alar. (blog. descon.)

[22] | Comparador 0

3.13.6 13-5* Estados

13-51 Evento Controlador SL

Matriz [20]
[23] [ Comparador 1
[24] | Comparador 2 Option: Funcién:
[25] | Comparador 3 Seleccione la entrada booleana
[26] | Regla logica 0 (VERDADERO o FALSO) para
271 |Regla logica 1 deffnir el evento de controlador
[28] |Regla légica 2 S8 ST
[29] |Regla I6gica 3 Consulte el 73-02 Evento parada
[30] |Tiempo limite SL 0 para obtener mas descripciones
(311 | Tiempo limite SL 1 de opciones y sus funciones.
[32] | Tiempo limite SL 2 [0] * | Falso
[33] | Entrada digital DI18 [1] Verdadero
[34] |Entrada digital DI19 [2] En funcionamiento
[35] [Entrada digital DI27 [3] En rango
[36] [Entrada digital DI29 [4] En referencia
[37] | Entrada digital DI32 [5] Limite de par
[38] | Entrada digital DI33 [6] Limite intensidad
[39] [Comando de arranque [7] Fuera ran. intensidad
[40] [ Convert. frec. parado [8] | posterior bajo
[41] | Desc. con reinic. [9] | anterior alto

[42] | Desc. reinic. autom.

[10] [ Fuera rango veloc.

[43] | Tecla OK

[11] [ Velocidad posterior baja

[44] | Boton Reset

[12] | Velocidad anterior alta

[45] [Tecla Izquierda

[13] [ Fuera rango realim.

[46] | Tecla Derecha

[14] | < realim. alta

[47] | Tecla Arriba

[15] [> realim. baja

[48] [ Tecla Abajo

[16] | Advertencia térmica

[50] [Comparador 4

[17] | Tens. alim. fuera ran.

[51] [Comparador 5

[18] | Cambio de sentido

[60] [Regla légica 4

[19] | Advertencia

[61] [Regla légica 5

[20] | Alarma (descon.)

[70] [ Tiempo limite SL 3

[21] | Alar. (blog. descon.)

[71] | Tiempo limite SL 4

[22] | Comparador 0

[72] | Tiempo limite SL 5 [23] [ Comparador 1

[73] | Tiempo limite SL 6 [24] | Comparador 2

[74] | Tiempo limite SL 7 [25] [ Comparador 3

[76] | Entrada digital x30 2 [26] [Regla légica 0

[77] [ Entrada digital x30 3 [27] [Regla légica 1

[78] | Entrada digital x30 4 [28] [Regla légica 2

[80] [ Falta de caudal [29] [Regla légica 3

[81] |Bomba seca [30] [ Tiempo limite SL O

[82] | Fin de curva [31] | Tiempo limite SL 1

[83] | Correa rota [32] [ Tiempo limite SL 2

[90] | Modo conv. ECB [33] | Entrada digital DI18
[91] [ Modo bypass ECB [34] | Entrada digital DI19

[92] [ Modo prueba ECB

[35] [Entrada digital DI27
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Descripciéon del parametro

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

13-51 Evento Controlador SL

13-52 Accién Controlador SL

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcién: Option: Funcién:
[36] | Entrada digital DI29 [4] Seleccién de ajuste | Cambia el ajuste activo (0-10 Ajuste
[37] [Entrada digital DI32 3 activo) a «3».
[38] | Entrada digital DI33 [5] | Seleccion de ajuste | Cambia el ajuste activo (0-10 Ajuste
[39] [Comando de arranque 4 activo) a «4». Si se cambia el ajuste, se
[40] | Convert. frec. parado unird a otros comandos de ajuste que
[41] | Desc. con reinic. lleguen de las entradas digitales o
[42] | Desc. reinic. autom. mediante un bus de campo.
[43] |Tecla OK [10] | Selec. ref. presel. 0 | Selecciona la referencia interna 0.
[44] | Boton Reset
[45] | Tecla lzquierda [11] [ Selec. ref. presel. 1 | Selecciona la referencia interna 1.
[46] |Tecla Derecha [12] [ Selec. ref. presel. 2 | Selecciona la referencia interna 2.
[47] | Tecla Arriba [13] [ Selec. ref. presel. 3 | Selecciona la referencia interna 3.
[48] [ Tecla Abajo - .
B0 |Gl 2 [14] | Selec. ref. presel. 4 | Selecciona la referencia interna 4.
[51] |Comparador 5 [15] [ Selec. ref. presel. 5 | Selecciona la referencia interna 5.
[60] | Regla logica 4 [16] | Selec. ref. presel. 6 | Selecciona la referencia interna 6.
[61] [Regla légica 5
- — [17] [ Selec. ref. presel. 7 | Selecciona la referencia interna 7. Si se
[70] [ Tiempo limite SL 3 . o o
- — cambia la referencia interna activa, ésta
[71] | Tiempo limite SL 4 L, ) i
se unird con otras 6rdenes de referencia
[72] | Tiempo limite SL 5 .
- — internas que llegan de las entradas
(73] | Tiempo limite SL 6 digitales o a través de un bus de
[74] | Tiempo limite SL 7 campo.
[76] | Entrada digital x30 2
[77] | Entrada digital x30 3 [18] ?eleccionar rampa | Selecciona la rampa 1.
[78] | Entrada digital x30 4
[19] | Seleccionar rampa | Selecciona la rampa 2.
[80] [ Falta de caudal 5
[81] |Bomba seca N - )
: [22] | En funcionamiento | Envia un comando de arranque al
[82] [Fin de curva . .
convertidor de frecuencia.
[83] | Correa rota
[90] | Modo conv. ECB [23] [ Func. sentido Emite una orden de iniciar cambio de
[91] | Modo bypass ECB inverso sentido al convertidor de frecuencia.
[92] | Modo prueba ECB [24] | Parada Envia un comando de parada al
[100] | Modo incendio convertidor de frecuencia.
13-52 Accién Controlador SL [26] | Dcstop Emite una orden de parada CC al
convertidor de frecuencia.
Matriz [20]
. ., [27] | Inercia El convertidor de frecuencia entra en
Option: Funcién:
- — - parada por inercia inmediatamente.
Seleccione la accion correspondiente al X
] ) Todas las 6rdenes de parada,
evento de SLC. Las acciones se ejecutan . . ) .
) incluyendo la de inercia, detienen el
cuando el evento correspondiente sLC
(definido en 13-51 Evento Controlador '
SL) se evaltia como verdadero. Las [28] | Mant. salida Mantiene la frecuencia de salida del
siguientes acciones estan disponibles convertidor de frecuencia.
para ser seleccionadas: [29] |Tempor. inicio 0 | Arranca el temporizador 0; véase el
[0] * | Desactivado 13-20 Temporizador Smart Logic
0] Sin accién Controller para una descripcién mas
[2] Seleccidn de ajuste | Cambia el ajuste activo (0-10 Ajuste completa
1 activo) a «1». [30] | Tempor. inicio 1 Arranca el temporizador 1; véase el
[3] Seleccién de ajuste | Cambia el ajuste activo (0-10 Ajuste 13-20 Temporizador Smart Logic
5 activo) a «2». Controller para una descripcion mas
completa.
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Descripciéon del parametro
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13-52 Accién Controlador SL

13-52 Accién Controlador SL

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcién: Option: Funcién:
[31] | Tempor. inicio 2 Arranca el temporizador 2; véase el Controller para una descripcion mas
13-20 Temporizador Smart Logic completa.
Controller para una descripcion mas [74] | Tempor. inicio 7 Arranca el temporizador 7; véase el
completa. 13-20 Temporizador Smart Logic
[32] [Aj. sal. dig. A baja [ Cualquier salida con «salida digital 1» Controller para una descripcion mas
seleccionada es baja (descon.). completa.
[33] [Aj. sal. dig. B baja [ Cualquier salida con «salida digital 2» [80] [ Modo reposo
seleccionada es baja (descon.). [90] | Aj. modo bypass
[34] [Aj. sal. dig. C baja [ Cualquier salida con «salida digital 3» 363
seleccionada es baja (descon.). [91] | Aj. modo conv.
ECB
[35] [Aj. sal. dig. D baja [ Cualquier salida con «salida digital 4» [100] | Reiniciar alarmas
seleccionada es baja (descon.).
[36] [Aj. sal. dig. E baja [ Cualquier salida con «salida digital 5»
seleccionada es baja (descon.).
[37] [Aj. sal. dig. F baja [ Cualquier salida con «salida digital 6»
seleccionada es baja (descon.).
[38] [Aj. sal. dig. A alta [ Cualquier salida con «salida digital 1»
seleccionado es alta (cerrada).
[39] | Aj. sal. dig. B alta | Cualquier salida con «salida digital 2»
seleccionado es alta (cerrada).
[40] [Aj. sal. dig. C alta [ Cualquier salida con «salida digital 3»
seleccionado es alta (cerrada).
[41] [Aj. sal. dig. D alta | Cualquier salida con «salida digital 4»
seleccionado es alta (cerrada).
[42] [Aj. sal. dig. E alta [ Cualquier salida con «salida digital 5»
seleccionado es alta (cerrada).
[43] [Aj. sal. dig. F alta [ Cualquier salida con «salida digital 6»
seleccionado es alta (cerrada).
[60] | Reset del contador | Pone el contador A a cero.
A
[61] | Reset del contador | Pone el contador A a cero.
B
[70] | Tempor. inicio 3 Arranca el temporizador 3; véase el
13-20 Temporizador Smart Logic
Controller para una descripcion mas
completa.
[71] | Tempor. inicio 4 Arranca el temporizador 4; véase el
13-20 Temporizador Smart Logic
Controller para una descripcion mas
completa.
[72] [ Tempor. inicio 5 Arranca el temporizador 5; véase el
13-20 Temporizador Smart Logic
Controller para una descripciéon mas
completa.
[73] | Tempor. inicio 6 Arranca el temporizador 6; véase el
13-20 Temporizador Smart Logic
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3.14 Menu principal - Funciones especiales -

14-03 Sobremodulacién

Grupo 14 Option:  Funcién:
3.14.1 14-0* Conmutacion deI inversor [0] * | No | Selecciona la no sobremodulacién de la tension de
T salida, para evitar la ondulacién o rizado del par en el eje
motriz.
[11 |Si [La funcién de sobremodulacién genera una intensidad
Option: Funcion: adicional de hasta un 8 % mas de la intensidad de salida
Seleccione entre 2 patrones de conmutacion Unmax sin sobremodulacion. Esto da lugar a un 10-12 % de
distintos: 60° AVM o SFAVM. par adicional en mitad del rango de sobresincronia
(0] * | 60 AVM (desde un 0 % a velocidad nominal hasta elevarse hasta
1] | SFAVM cerca del 12 % al doble de la velocidad nominal).
Option: Funcién: Option: Funcién:
Seleccione la frecuencia de conmutacion del [0] * [ No [ No realizar cambios en el ruido acustico de conmutacion
inversor. Cambiar la frecuencia de conmutacién del motor.
(R 2 aylb e e el el el sl Gl o, [1] [Si |Transformar el ruido de la conmutacién del motor,
iNOTA! pasando de un tono de timbre a un ruido "blanco"
El valor de la frecuencia de salida del menos discernible. Esto se consigue alterando ligera y
convertidor de frecuencia nunca debe ser aleatoriamente el sincronismo de las fases de salida del
superior a 1/10 de la frecuencia de pulso modulado en anchura.
conmutacién. Con el motor en funciona-
miento, ajuste la frecuencia de conmutacién
en el 74-01 Frecuencia conmutacion hasta
disminuir el ruido del motor todo lo que sea
posible. Véase también el 714-00 Patrén
conmutacién y la seccién Reduccién de
potencia.
[0] |1,0kHz
[11 1,5 kHz
[2] (2,0 kHz
[31 |25 kHz
[4] |3,0 kHz
[5] 3,5 kHz
[6] |40 kHz
[7] * [ 5,0 kHz
[8] |6,0 kHz
[91 |7,0kHz
[10] [ 8,0 kHz
[11] | 10,0 kHz
[12] 12,0 kHz
[13] | 14,0 kHz
[14] | 16,0 kHz

iNOTA!

Permite que la sobremodulacién pueda causar vibraciones
que pueden destruir la instalacién mecanica si funciona en
areas de debilitamiento del campo inductor (desde 47 Hz).
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3.14.2 14-1* Alim. on/off

Parametros para configurar la gestién y el control de fallos

de alimentacion.

Option:

14-10 Fallo aliment.

Funcién:

Seleccione la funcién que debe ejecutar el
convertidor de frecuencia cuando se alcance
el umbral definido en 14-11 Averia de tension
de red o se active un comando de Fallo de red
a través de una de las entradas digitales (par.
5-1%).

[0] * | Sin funcion

La energia remanente del banco de conden-
sadores se utilizarad para «gobernar» al motor,
pero se descargara.

[1]1 | Deceler.
controlada

El convertidor de frecuencia realiza una
deceleracion. 2-10 Funcién de freno controlada
que debe ajustarse en Off [0].

[31 [Inercia

El inversor se desconectara y el banco de
condensadores se utilizard como alimentacién
de respaldo de la tarjeta de control,
asegurando asi un rearranque mas rapido
cuando se restaure la alimentacion de red
(para cortes transitorios y breves).

[4] |Energia
regenerativa

El convertidor de frecuencia mantendra el
control de la velocidad para el funcionamiento
del motor como generador utilizando la
energia de inercia del sistema mientras quede
la suficiente energia.

[6] | Supr. alarma
ctrlada

= == = Tension de CC e
Velocldad de salida (rpm) E
Nivel de control de sobretensién g
L——l 7T —_

Par 14-11 N \ !

A 1

S 1

\
N 1
~ [
~

> 1
Tiempa
Red de - li

llustracién 3.3 Deceleracién controlada, fallo mas largo de alimen-
tacion. Deceleracién tan larga como lo permita la energia

almacenada en el sistema, y luego motor a inercia.

= == = Tensidn de

CC

Velocidad de salida (rpm)

130RT10D.10

A
Nivel de control de sobretension
b ol e o o - —— e —————— -
Par 14-11 _I'
TIemF:)
Red de
alimentacion

llustracién 3.4 Energia regenerativa, fallo breve de aliment.

Mantener tanto como lo permita la energia almacenada en el

sistema.

= — = Tensi6n de CC

Velocidad de salida (rpm)

13068T109.10

= — = Tensi6n de CC Nivel de control de sobretensién_ __

-}
Velocidad de salida (rpm) g Par 14-11 A —
/vacl de control de sobretensién E
I -
Par 14-11 N
Tiempo
Red de
Tlempo llustracién 3.5 Energia regenerativa, fallo mas largo de aliment. El
Red de . . .
| motor queda en inercia tan pronto como se detecte que la energia

llustracion 3.2 Deceleracién controlada - fallo breve alimentacion. del sistema es demasiado baja.

Deceleracién hasta parar seguida por aceleracién hasta referencia.

14-11 Averia de tension de red

Range: Funcién:
Application [180 - 600 | Este parametro define la tensiéon de
dependent* V] umbral a la que debe activarse la

funcién seleccionada en 14-10 Fallo
aliment. El nivel de deteccién es un
factor de raiz cuadrada del valor en
14-11.

112 MG.11.CB.05 - VLT’ es una marca registrada de Danfoss.



Dt

Descripciéon del parametro

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

14-12 Funcién desequil. alimentacién

Option:

Funcién:

El funcionamiento en condiciones graves de
inestabilidad de red reduce la vida util del
motor. Las condiciones se consideran graves si
el motor se estd utilizando continuamente
cerca del valor nominal de carga (por ejemplo,
controlando una bomba o un ventilador cerca
de la maxima velocidad).

Cuando se detecta un desequilibrio de red
grave:

(o1 *

Desconexién

Seleccione Desconexién [0] para desconectar el
convertidor de frecuencia.

[

Advertencia

Seleccione Advertencia [1] para enviar un aviso.

[2]

Desactivado

Seleccione Desactivado [2] para no realizar
ninguna accioén.

[3]

Reduccién

Seleccione Reduccién [3] para reducir la
potencia del convertidor de frecuencia.

3.14.3 14-2* Reset por desconexion

Parametros para configurar el reset automatico, el
tratamiento de alarmas especiales y el autotest o la iniciali-
zacion de la tarjeta de control.

14-20 Modo Reset

Option:

Funcion:

Seleccione la funcién de reset después
de una desconexioén. Tras el reset, el
convertidor de frecuencia puede volver
a arrancarse.

(o1 *

Reset manual

Seleccione Reset manual [0] para
realizar un reset mediante la tecla
[RESET] o a través de una entrada

digital.

(1

Reset autom.

X 1 Seleccione Reset automadtico x 1...x20
[1]-[12] para realizar entre uno y 20
resets automaticos tras una

desconexion.

[2]

Reset autom

X2

[3]

Reset autom

.x3

[4]

Reset autom

.x4

[5]

Reset autom

.x5

[6]

Reset autom

.X6

[7]

Reset autom

X7

(8]

Reset autom

.x 8

9

Reset autom

X9

[10]

Reset autom

.x 10

[11]

Reset autom

.x 15

[12]

Reset autom

.x 20

[13]

Reinic. auto.

infinito | Seleccione Reset automdtico infinito [13]
para un reset continuo tras una

desconexion.

iNOTA!

El reset automéatico estard también activo para reiniciar la
funcién de parada de seguridad.

iNOTA!

El ajuste de 74-20 Modo Reset se ignora en caso de activacion
del Modo Incendio (véase el grupo de parametros 24-0%,

Modo Incendio).

14-21 Tiempo de reinicio automatico

Range:

Funcién:

10 s*

[0 - 600 s]

Introducir el intervalo de tiempo desde la
desconexion hasta el inicio de la funcion de
reinicio automatico. Este parametro esta activo
cuando 74-20 Modo Reset se ajusta como Reset
autom. [1] - [13].

Option:

14-22 Modo funcionamiento

Funcién:

Utilice este parametro para especificar el funciona-
miento normal, para realizar pruebas o para
inicializar todos los parametros, salvo

15-03 Arranques, 15-04 Sobretemperat. y

15-05 Sobretension. Esta funcion solo esta activa
cuando se desconecta la alimentacién y se vuelve
a conectar en el convertidor de frecuencia.

Funcion.

[0

* normal

Seleccione Funcionamiento normal [0] para el
funcionamiento normal del convertidor de
frecuencia con el motor en la aplicacion
seleccionada.

[1] | Prueba

tarjeta ctrl

Seleccione Prueba de tarjeta de control [1] para
comprobar las entradas y salidas analdgicas y
digitales y la tensién de control de +10 V. Se
requiere un conector de prueba con conexiones
internas para esta prueba.

Proceda de la siguiente manera para la prueba de
la tarjeta de control:

1. Seleccione Prueba de tarjeta de control
[1].

2. Desconecte la alimentacion de red y
espere a que se apague la luz del
display.

3. Ponga los interruptores S201 (A53) y
5202 (A54) = «<ON» / |.

4, Inserte el conector de prueba (vea mas
abajo).

5. Conecte la alimentacién de red.

6. Realice varias pruebas.

7. Los resultados se muestran en el LCP y el
convertidor de frecuencia entra en un
lazo infinito.
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14-22 Modo funcionamiento

Option: Funcién:

8. 14-22 Modo funcionamiento se ajusta
autométicamente a Funcionamiento
normal. Realice un ciclo de potencia para
iniciar el sistema en funcionamiento
normal después de una prueba de
tarjeta de control.

Si la prueba es correcta:

LCP Lectura: Tarjeta de control OK.

Desconecte la alimentacion y retire el conector de
test. El LED verde de la tarjeta de control se
enciende.

Si la prueba falla:

LCP Lectura: Fallo en entradas / salidas de la
tarjeta de control.

Sustituya el convertidor de frecuencia o la tarjeta
de control. Se enciende el LED rojo de la tarjeta de
control. Para comprobar los conectores, conecte /
agrupe los siguientes terminales del siguiente
modo: (18 - 27 - 32), (19 - 29 - 33) y (42 - 53 - 54).

8 19| 27| 29| 32| 33| 20 37|

12
O
O

130BA314.10

@

O

OO
OO

=
OPOIO
O @)

OO
O

[2] | Iniciali- Seleccione Inicializacién [2] para reiniciar todos los

zacion valores de los pardmetros al ajuste predeter-
minado, excepto 15-03 Arranques,

15-04 Sobretemperat. y 15-05 Sobretensién. El
convertidor de frecuencia se reiniciard durante la
siguiente puesta en marcha.

14-22 Modo funcionamiento también volvera al

ajuste predeterminado Funcionamiento normal [0].

[3]1 | Modo
arranque

14-23 Ajuste de cédigo descriptivo

Option: Funcién:

Introducir cédigo descriptivo Utilice este pardmetro para
ajustar el cédigo correspondiente a su convertidor de
frecuencia especifico.

14-25 Retardo descon. con lim. de par

Range: Funcién:

60 s*| [0 -60 [ Introducir el retardo de desconexion con limite de

s] par en segundos. Cuando el par de salida alcanza el

14-25 Retardo descon. con lim. de par
Range: Funcién:

limite de par (4-16 Modo motor limite de par y
4-17 Modo generador limite de par), se dispara una
advertencia. Cuando la advertencia de limite de par
estd presente de modo continuo durante el tiempo
que se especifica en este parametro, el convertidor
de frecuencia se desconecta. Para desactivar el
retardo de desconexion, ajuste el parametro a 60 s
= No. El control térmico del convertidor seguira
estando activo.

14-26 Ret. de desc. en fallo del convert.

Range: Funcién:
Application [0 - 35 s] | Cuando el convertidor detecta
dependent* una sobretension en el tiempo

ajustado, se efectuard la
desconexién una vez transcurrido
éste.

14-28 Aj. produccion

Option: Funcién:
[o] * Sin accién

[1] Reinicio

[2] Ajust. modo prod.

14-29 Cédigo de servicio
Range: Funcién:

0* [-2147483647 - 2147483647 ]

| Sélo para Danfoss.

3.14.4 14-3* Ctrl. lim. intens.

El convertidor de frecuencia incorpora un control integral
interno de limite de intensidad que se activa cuando la
intensidad del motor y, en consecuencia, el par, es superior a
los limites de par ajustados en 4-16 Modo motor limite de par
y 4-17 Modo generador limite de par.

Cuando se alcanza el limite de intensidad durante el funcio-
namiento del motor o el funcionamiento regenerativo, el
convertidor de frecuencia intentara situarse por debajo de
los limites de par lo mas rapidamente posible sin perder el
control del motor.

Mientras el control de intensidad estd activado, el
convertidor de frecuencia sélo puede pararse ajustando una
entrada digital a Inercia [2] o Inercia y reinicio [3]. Cualquier
sefal en los terminales 18 a 33 no actuara hasta que el
convertidor de frecuencia se haya alejado del limite de
intensidad.

Mediante una entrada digital ajustada a Inercia inversa [2] o
Inercia y reinicio inv. [3], el motor no utilizara el tiempo
desacel. rampa, ya que el convertidor de frecuencia estd en
Inercia.
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14-30 Ctrol. lim. intens., Gananacia proporc.

14-43 Cosphi del motor

seleccién de un valor alto hace que el
controlador reaccione mas rapidamente. Un
valor demasiado alto puede hacer que el
controlador sea inestable.

14-31 Control lim. inten., Tiempo integrac.

Range: Funcién:
0.020 s* [ [0.002 - 2.000 | Tiempo de integracién para el control del
s] limite de intensidad. Ajustarlo a un valor

inferior hace que reaccione con mayor
rapidez. Un valor demasiado bajo puede
provocar inestabilidad en el control.

14-32 Control lim. intens., Tiempo filtro

Range: Funcién:
260 ms* | 11.0-100.0 ms] |

3.14.5 14-4*Optimizacién de energia

Pardmetros para el ajuste del nivel de optimizacién
energética, tanto en modo de Par Variable (VT) como en
modo Optimizacién Automdtica de Energia (AEO).

Optimizacién automatica de energia sélo estd activo si
1-03 Caracteristicas de par esté ajustado para Optim. auto.
energia Compresor [2] o Optim. auto. energia VT [3].

14-40 Nivel VT
Range:

66 %*

Funcion:

[40 - 90
%] velocidad. La seleccion de un valor bajo reduce

Introducir el nivel de magnetizacion a baja

la pérdida de energia en el motor, pero también
reduce la capacidad de carga.

Este parametro no se puede ajustar con el
motor en marcha.

14-41 Minima magnetizacién AEO

Range: Funcién:
Application [40 - 75 [ Introducir la magnetizacién minima
dependent* %] permitida para AEO. La seleccién de

un valor bajo reduce la pérdida de
energia en el motor, pero también
puede reducir la resistencia a
cambios de carga repentinos.

14-42 Frecuencia AEO minima

Range: Funcién:
10 Hz*

[5 - 40 HZ] | Introducir la frecuencia minima a la cual se
debe activar la Optimizacién Automatica
(AEO) de Energia.

Range: Funcién: Range: Funcién:
100 %* | [0 -500 %] | Introducir la ganancia proporcional para el Application [0.40 - [ El valor de consigna cos(phi) se ajusta
controlador de limite de intensidad. La dependent* 0.95] automaticamente para un funciona-

miento 6ptimo de AEO durante el
AMA. Normalmente no es necesario
alterar este par. Sin embargo, en
algunas situaciones puede ser
necesario introducir un valor distinto
para un ajuste fino.

3.14.6 14-5* Ambiente

Estos parametros ayudan al convertidor de frecuencia a
trabajar bajo condiciones ambientales especiales.

14-50 Filtro RFI

Este pardmetro sélo estéd disponible para FC 302. Para FC 301 no es
importante por tener un disefio diferente y cables de motor mas

cortos.
Option: Funcién:
[0] | No [ Seleccione No [0] Unicamente si la alimentacion del

convertidor de frecuencia se suministra desde una
fuente aislada (IT).

En este modo se desconectan los condensadores
internos del filtro RFI entre el chasis y el circuito de filtro
RFI de alimentacion para reducir las intensidades de
capacidad de puesta a tierra.

[1] * [ Si | Seleccione Si [1] para asegurar que el convertidor de

frecuencia cumple las normas EMC.

14-51 DC Link Compensation

Option:  Funcién:
[0] Off | Desactiva la compensacién del enlace de CC.
[11* |On [Activa la compensacién del enlace de CC.
Option: Funcién:

Seleccionar veloc. min. del ventilador principal.
[0] * [ Auto Seleccione Auto [0] para hacer funcionar el

ventilador sélo cuando la temperatura interna del
convertidor de frecuencia esté en el rango entre
+35°C y aprox. +55°C. El ventilador funcionara a
baja velocidad a +35°C y a la maxima velocidad a
aprox. +55°C.

[11 |[En 50%
[2] |En 75%
[31 |En 100%
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14-53 Monitor del ventilador

Option: Funcién:

Seleccionar qué reacciéon deberd tener el
convertidor de frecuencia en caso de que se
detecte un fallo en el ventilador.

[0] | Desactivado
[1] * | Advertencia

[2] | Desconexién

14-55 Filtro de salida

Option: Funcién:

[0] * Sin filtro

[2] Filtro senoidal fijo

Range: Funcién:

Application [Application Ajusta el numero real de
dependent* dependant] inversores en funciona-

miento.

3.14.7 14-6* Autorreduccion

Este grupo contiene parametros para la reduccién de
potencia del convertidor de frecuencia en caso de
temperatura elevada.

14-60 Funcionamiento con sobretemp.

Option: Funcién:

En caso de que la temperatura del disipador o
de la tarjeta de control exceda un limite de
temperatura programado, se activara una
advertencia. Si la temperatura sigue
aumentando, seleccione si el convertidor de
frecuencia debe desconectarse (bloqueo por
alarma) o reducir la intensidad de salida.

[0] * [ Desconexion | El convertidor de frecuencia se desconecta
(bloqueo por alarma) y genera una alarma.
Debe desconectarse y volverse a conectar la
corriente para reiniciar la alarma, pero no se
permitird volver a arrancar el motor hasta que
la temperatura del disipador haya descendido
por debajo del nivel de la alarma.

[1]1 | Reduccion Si la temperatura critica ha sido sobrepasada,
la intensidad de salida sera reducida hasta que

se alcance una temperatura admisible.

3.14.8 No desconectar por sobrecarga del
inversor

En algunos sistemas de bombeo, el convertidor de
frecuencia no ha sido convenientemente dimensionado para
proporcionar la intensidad necesaria en todos los puntos de
la caracteristica de funcionamiento caudal-altura. En estos
puntos, la bomba necesitard una intensidad mayor que la

nominal del convertidor de frecuencia. El convertidor de
frecuencia puede entregar el 110 % de la intensidad nominal
de forma continua durante 60 segundos. Si la sobrecarga
continua, el convertidor de frecuencia normalmente se
desconectard (haciendo que la bomba se detenga por
inercia), y generara una alarma.

. 1308A260.10
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% de la
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110 —— ———
105 —_—— e e
100 -— ———
585 I ———
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carga del |
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shi————++— ——t———
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90.7 ———’——— T o —— —
M
H
M L]
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Puede ser preferible hacer funcionar la bomba a una
velocidad reducida durante un tiempo, en caso de que no
sea posible hacerla funcionar de forma continua a la
capacidad demandada.

Seleccione Funcionamiento con inversor sobrecargado,
14-61 Funcionamiento con inversor sobrecarg. para reducir
automaticamente la velocidad de la bomba hasta que la
intensidad de salida sea inferior al 100 % de la intensidad
nominal (ajustada en 74-62 Corriente reduc. inversor
sobrecarg.).

El Funcionamiento con inversor sobrecargado es una
alternativa a dejar que el convertidor de frecuencia se
desconecte.

El convertidor de frecuencia estima la carga en la seccién de
potencia por medio de un contador de carga del inversor
que producird una advertencia al 98 % y reseteard la
advertencia al 90 %. En el valor del 100 %, el convertidor de
frecuencia se desconecta y emite una alarma.

El estado del contador se puede leer en 16-35 Témico
inversor.

Si 14-61 Funcionamiento con inversor sobrecarg. se ajusta a
Reduccién de potencia, la velocidad de la bomba se reducira
cuando el contador exceda de 98, y permanecera asi hasta
que el contador baje de 90,7.

Si 14-62 Corriente reduc. inversor sobrecarg. se ajusta a, p. €j.,
95 %, una sobrecarga estacionaria hard que la velocidad de
la bomba fluctie entre valores correspondientes al 110 % y
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al 95 % de la intensidad de salida nominal del convertidor de
frecuencia.

14-61 Funcionamiento con inversor sobrecarg.

Option: Funcién:

Se utiliza en caso de sobrecarga constante mas
alla de los limites térmicos (110% durante 60
seg.)

[0] * | Desconexidn | Seleccione Desconexién [0] para desconectar
el convertidor de frecuencia y emitir una
alarma.

[1]1 | Reduccién Reduccién [1] para reducir la velocidad de la
bomba a fin de disminuir la carga en la seccion
de potencia, permitiendo que se refrigere.

14-62 Corriente reduc. inversor sobrecarg.

Range: Funcién:

95 %* | [50 - 100 | Define el nivel de intensidad deseado (en

%] porcentaje de la intensidad nominal de salida
del convertidor de frecuencia) cuando se
funciona con velocidad reducida de la bomba
después de que la carga en el convertidor de
frecuencia haya sobrepasado el limite
admisible (110 % durante 60 s).
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3.15 Menu principal - Informacién del
convertidor de frecuencia - Grupo 15

Grupo de parametros con informacién sobre el convertidor
de frecuencia, tal como datos de funcionamiento, configu-
racion de hardware y versiones de software.

3.15.1 15-0* Datos func.

15-00 Horas de funcionamiento

Range: Funcién:

0 h*| [0 - 2147483647 h] | Ver cuantas horas ha funcionado el
convertidor de frecuencia. Este valor se

guarda cuando se desconecta el
convertidor.

15-01 Horas funcionam.

Range: Funcién:
0 h*| [0-2147483647 h] | Ver cuantas horas ha funcionado el
motor. Reiniciar el contador en

15-07 Reinicio contador de horas
funcionam.. Este valor se guarda cuando

se desconecta el convertidor.

15-02 Contador KWh

Range: Funcién:
0 kWh* | [0 - 2147483647 | Registrar el consumo de energia del
kWh] motor como valor promedio durante

una hora. Reiniciar el contador en
15-06 Reiniciar contador KWh.

15-03 Arranques

Range: Funcién:
0*| [0 - 2147483647 ]| Ver el nimero de veces que se ha
encendido el convertidor de frecuencia.

15-04 Sobretemperat.

Range: Funcién:

0*| [0 - 65535 ]| Ver el nimero de fallos de temperatura que se
han producido en el convertidor de frecuencia.

15-05 Sobretensién
Range:

Funcién:

0*| [0 - 65535 1] Ver el nimero de situaciones de sobretension
que se han producido en el convertidor de
frecuencia.

15-06 Reiniciar contador KWh
Option:

Funcion:

[0] * [ No reiniciar Seleccione No reiniciar [0] si no se desea

poner a 0 el contador de kWh.

15-06 Reiniciar contador KWh

Option: Funcién:

[1] Reiniciar Seleccione Reset [1] y pulse [OK] para poner
a 0 el contador de kWh (ver 15-02 Contador

KWh).

contador

iNOTA!

El reinicio se realiza pulsando [OK] (Aceptar).

15-07 Reinicio contador de horas funcionam.

Option: Funcién:

[0] * | No reiniciar Selec. No reiniciar [0] si no se desea poner a 0

el contador de horas de funcionamiento.

[11 [Reiniciar Seleccione Reiniciar contador [1] y pulse [OK]

contador para poner a 0 el cont. de horas de func.
(15-01 Horas funcionam.) y 15-08 Num. de
arranques (véase también 15-01 Horas
funcionam.).
15-08 NUm. de arranques
Range: Funcién:

0*| [0 - 2147483647 ] | Este es un parametro de soélo lectura. El
contador muestra los numeros de
arranques y paradas causados por
comandos de arranque / parada normales
y/o al entrar / salir del Modo ir a dormir.

iNOTA!
Este parametro se reiniciara al reiniciar el 75-07 Reinicio
contador de horas funcionam.

3.15.2 15-1* Ajustes reg. datos

El Registro de datos permite un registro continuo de hasta 4
fuentes de datos (75-10 Variable a registrar) con periodos
diferentes (15-11 Intervalo de registro). El registro se puede
parar y arrancar condicionalmente mediante un evento de
disparo (15-12 Evento de disparo) y una ventana

(15-14 Muestras antes de disp.).

15-10 Variable a registrar
Matriz [4]

Option: Funcién:

Seleccionar las variables que
se deben registrar.

[0] * [ Ninguno

[1600] | Codigo de control
[1601] | Referencia [Unidad]
[1602] | Referencia %
[1603] | Cod. estado

[1610] | Potencia [kW]
[1611] [ Potencia [HP]
[1612] | Tensién motor

[1613] | Frecuencia
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15-10 Variable a registrar

15-12 Evento de disparo

Matriz [4] Option: Funcién:
Option: Funcion: Selecciona el evento de disparo. Al
[1614] | Intensidad motor suceder dicho evento, se aplica
[1616] | Par [Nm] una ventana para mantener el
[1617] | Velocidad [RPM] registro. El registro retendra un
[1618] | Térmico motor porcentaje especificado de
[1622] | Par [%] muestras antes de ocurrir el evento
[1626] | Potencia filtrada [KW] de disparo (715-14 Muestras antes de
disp.).
[1627] | Potencia filtrada [CV]
[1630] | Tension Bus CC [0] * | Falso
[1632] | Energia freno / s [1] | Verdadero
[1633] | Energia freno / 2 min [2] |En funcionamiento
[1634] | Temp. disipador [3]1 [En rango
[1635] | Témico inversor [4] | En referencia
[1650] | Referencia externa [5] [Limite de par
[1652] | Realimentacion [Unit] [6] [ Limite intensidad
[1654] | Realim. 1 [Unidad] [7] | Fuera ran. intensidad
[1655] | Realim. 2 [Unidad] [8] | I posterior bajo
[1656] | Realim. 3 [Unidad] [9] [ anterior alto
[1660] | Entrada digital [10] | Fuera rango veloc.
[1662] | Entrada analégica 53 [11] | Velocidad posterior baja
[1664] | Entrada analogica 54 [12] | Velocidad anterior alta
[1665] | Salida analégica 42 [mA] [13] [Fuera rango realim.
[1666] | Salida digital [bin] [14] | < realim. alta
[1675] | Entr. analég. X30/11 [15] | > realim. baja
[1676] | Entr. analég. X30/12 [16] [ Advertencia térmica
[1677] | Salida analdgica X30/8 [mA] [17] | Tens. alim. fuera ran.
[1690] | Codigo de alarma [18] | Cambio de sentido
[1691] [ Codigo de alarma 2 [19] | Advertencia
[1692] | Cod. de advertencia [20] [ Alarma (descon.)
[1693] | Cédigo de advertencia 2 [21] [Alar. (blog. descon.)
[1694] | Cod. estado amp [22] | Comparador 0
[1695] | Codigo de estado ampl. 2 [23] | Comparador 1
[1830] | Entr. analdg. X42/1 [24] | Comparador 2
[1831] | Entr. analég. X42/3 [25] | Comparador 3
[1832] | Entr. analog. X42/5 [26] | Regla l6gica 0
[1833] | Sal. anal. X42/7 [V] [27] | Regla légica 1
[1834] | Sal. anal. X42/9 [V] [28] | Regla I6gica 2
[1835] | Sal. anal. X42/11 [V] [29] [Regla l6gica 3
[1850] | Lectura Sensorless [unidad] [33] | Entrada digital DI18
[3110] | Céd. estado bypass [34] | Entrada digital DI19
[35] | Entrada digital DI27
361 [Entrada digita D129
Range: Funcién: [37] | Entrada digital DI32
Application [Application Introduzca el intervalo en [38] [ Entrada digital DI33
dependent* dependant] milisegundos entre cada [50] | Comparador 4
muestreo de las variables [51] | Comparador 5
que se deben registrar. [60] |Regla légica 4

[61] | Regla l6gica 5
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15-13 Modo de registro

Option: Funcién:

[0] * | Reg. siempre Seleccionar Reg. siempre [0] para registrar

de forma continua.

[11 [Reg. 1 vez en Seleccionar Reg. 1 vez en disparo [1] para

disparo iniciar y detener el registro condiciona-
damente utilizando el 75-12 Evento de

disparo y el 15-14 Muestras antes de disp..

Range: Funcién:

15-14 Muestras antes de disp.

50%| [0- 100 ]| Introduzca el porcentaje de todas las muestras
anteriores a un evento de disparo que deben
conservarse en el registro. Consulte también

15-12 Evento de disparo y 15-13 Modo de registro.

3.15.3 15-2* Registro histoérico

Es posible ver hasta 50 registros de datos, mediante los
parametros de matrices de este grupo. Para todos los
parametros del grupo, [0] es el dato mas reciente y [49] el
mas antiguo. Se registran datos cada vez que ocurre un
evento (no confundir con eventos SLC). En este contexto, los
eventos se definen como un cambio en una de las siguientes
areas:

1. Entrada digital

2. Salidas digitales (no controladas en esta edicién del
SW)

Cédigo de advertencia
Cédigo de alarma
Cddigo de estado

Cédigo de control

N o v o> W

Cédigo de estado ampliado

Los eventos se registran con el valor y la anotacion del
tiempo en milisegundos. El intervalo de tiempo entre dos
eventos depende de la frecuencia con que se producen los
eventos (maximo una vez por ciclo de entradas / salidas). El
registro de datos es continuo, pero cuando se produce una
alarma se almacena el registro y los valores pueden verse en
el display. Esto resulta muy util, por ejemplo, al realizar una
reparacion tras una desconexién. Se puede ver el registro
historico de este pardmetro a través del puerto de comuni-
cacion en serie o en el display.

15-20 Registro historico: Evento

Matriz [50]
Range: Funcién:
0* [0-255] | Ver el tipo de los eventos registrados.

15-21 Registro histérico: Valor

2147483647 ]

tabla:

Matriz [50]
Range: Funcién:
0*| [0 - Muestra el valor del evento registrado.

Interprete este valor de acuerdo con esta

Entrada digital

Valor decimal. Véase
16-60 Entrada digital para
la descripcion después de
convertir a un valor
binario.

Salida digital
(no controlada
en esta edicion

Valor decimal. Véase
16-66 Digital Output [bin]
para la descripcion

advertencia

del SW) después de convertir a un
valor binario.
Cédigo de Valor decimal. Véase la

descripcién en
16-92 Warning Word.

Cédigo de Valor decimal. Véase la
alarma descripcion en 16-90 Alarm
Word.
Cédigo de Valor decimal. Véase
estado 16-03 C6d. estado para la
descripcion después de
convertir a un valor
binario.
Cédigo de Valor decimal. Véase la
control descripcion en
16-00 Cédigo de control.
Cédigo de Valor decimal. Véase la
estado descripcion en 16-94 Ext.
ampliado Status Word.

15-22 Registro histérico: Tiempo

ms]

Matriz [50]
Range: Funcién:
0 ms*| [0 - 2147483647 | Ver la hora a la que se produjo el evento

registrado. El tiempo se mide en ms
desde el arranque del convertidor. El
valor maximo corresponde a 24 dias
aproximadamente, lo que significa que
el contador se pondré a cero
transcurrido ese periodo de tiempo.

15-23 Registro histdrico: Fecha y hora

Range: Funcién:
Application [Application Parametro matriz; fecha y
dependent* dependant] hora 0-49: este parametro

muestra cuando se
produjo el evento
registrado.
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3.15.4 15-3* Reg. alarma

Los parametros de este grupo son pardmetros matriz y en
ellos se ven hasta 10 registros de fallos. [0] es el dato
registrado mas reciente y [9] el mas antiguo. Pueden verse
los cédigos de error, los valores y la marca temporal de todos
los datos registrados.

15-30 Reg. alarma: cédigo de fallo
Matriz [10]

Range: Funcién:

0*| [0 - 2551 | Ver el cédigo de fallo y buscar su significado en el
capitulo Solucién de problemas.

15-31 Reg. alarma: valor
Matriz [10]

Range: Funcién:

0*| [-32767 - 32767 ] | Ver una descripcion adicional del error.
Este pardmetro se utiliza principalmente en
combinacién con la alarma 38 “fallo
interno”.

15-32 Reg. alarma: hora
Matriz [10]

Range: Funcién:

0 s*| [0 - 2147483647 s] | Ver el momento en que se produjo el
evento registrado. Tiempo medido en
segundos desde el arranque del
convertidor de frecuencia.

15-33 Reg. alarma: Fecha y hora

Range: Funcién:
Application [Application Parametro matriz; fecha y
dependent* dependant] hora 0-9: este parametro

muestra cuando se
produjo el evento
registrado.

3.15.5 15-4* Id dispositivo

Parametros que contienen informacién de sélo lectura sobre
la configuracion de hardware y software del convertidor de
frecuencia.

15-40 Tipo FC
Range:

Funcion:

15-41 Seccién de potencia

Range: Funcién:

0* | [0- 01| Visualizar el tipo de FC. La lectura es igual al campo
de potencia de la serie del tipo de definicion de
codigo, caract. 7-10.

15-42 Tension

Range: Funcién:

0* | [0- 01| Visualizar el tipo de FC. La lectura es igual al campo
de potencia de la serie del tipo de definicion de
codigo, caract. 11-12.

15-43 Versién de software

Range: Funcién:

0 [0 - 0 ] [ Muestra la version de SW combinada (o «versién de
paquete») que consta de SW de potencia y SW de
control.

15-44 Tipo Céd. cadena solicitado

Range: Funcién:

0* | [0-01][Ver el cédigo descriptivo utilizado para pedir de
nuevo el convertidor de frecuencia en su configu-
raciéon original.

15-45 Cadena de cédigo
Range: Funcién:

o*

[0-0] |Ver la cadena de cddigo descriptivo real.

15-46 Ne° pedido convert. frecuencia

Range: Funcién:

0 [0 - 0 ]| Muestra el nimero de pedido de ocho digitos
utilizado para volver a pedir el convertidor de
frecuencia en su configuracion original.

15-47 Cédigo tarjeta potencia

Range: Funcién:

0* | [0-0]|Muestra el nimero de pedido de la tarjeta de
potencia.

15-48 No id LCP
Range:
0* | 0-0]

Funcién:
|Ver el numero ID del LCP.

15-49 Tarjeta control id SW

Range: Funcién:

0* [ [0-01]Visualizar el tipo de FC. La lectura es igual al campo
de potencia de la serie del tipo de definicion de
codigo, caract. 1-6.

0* | [0-0]]Verel nimero de version de software de la tarjeta de
control.

15-50 Tarjeta potencia id SW

Funcion:

Range:

0* | [0-0]]Verel nimero de version de software de la tarjeta de
potencia.
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15-51 No serie convert. frecuencia

Range: Funcién:

15-72 Opcién en ranura B

Range: Funcién:

0*

[0-0] | Ver el nUmero de serie del convertidor de frecuencia.

15-53 Numero serie tarjeta potencia

Range: Funcién:

0* | [0-01|[Ver el codigo descriptivo de la opcién instalada en la
ranura B, y una traduccién de dicho cédigo
descriptivo. Por ejemplo, la traduccién de la cadena
'‘BX' del cédigo descriptivo es 'Sin opcién'.

0*

[0-0] | Ver el niumero de serie de la tarjeta de potencia.

15-59 Nombre de archivo CSIV

Range: Funcién:
Application [0 - 0 ]| Lectura de datos de nombre de
dependent* archivo CSIV

3.15.6 15-6* Identific. de opcion

Este grupo de parametros de soélo lectura contiene
informacién sobre la configuracién de hardware y de
software de las opciones instaladas en las ranuras A, B, CO y

‘n

15-60 Opcidn instalada
Range: Funcién:

0* | 0-01]

| Ver el tipo de opcién instalada.

15-61 Versién SW opcién

Range: Funcién:

0*

[0-0] | Ver la version de software de la opcion instalada.

15-62 Ne° pedido opcién

Range: Funcién:

0* [0 - 0] | Muestra el numero de pedido de las opciones
instaladas.

15-63 Ne serie opcién
Range: Funcién:

0*

[0-0] |Ver el nimero de serie de la opcidn instalada.

15-70 Opcién en ranura A

Range: Funcién:

0* [ [0-01]Ver el cédigo descriptivo de la opcidn instalada en la
ranura A y una traduccién de dicho cédigo
descriptivo. Por ejemplo, la traduccién de la cadena
'AX' del cédigo descriptivo es 'Sin opcion'.

15-71 Versién SW de opcién en ranura A

Range: Funcién:

0% [0 - 01]]Ver la version de software de la opcién instalada en
la ranura A.

15-73 Versién SW de opcién en ranura B

Range: Funcién:

0 [0-01]]Ver la version de software de la opcion instalada en
la ranura B.

15-74 Opcién en ranura CO

Range: Funcién:

0* | [0-01/[Verla cadena de cédigo descriptivo para la opciéon
instalada en la ranura C, y una traduccién del mismo.
Por ejemplo, la traduccién de la cadena 'CXXXX' del
codigo descriptivo es 'Sin opcion'.

15-75 Versién SW opcién en ranura CO

Range: Funcién:

0 [0 - 01| Ver la versidon de software de la opcion instalada en
la ranura C.

15-76 Opcién en ranura C1

Range: Funcién:

0 [0 - 0] | Muestra la cadena de cédigo descriptivo para las
opciones (CXXXX si no hay opcién) y la traduccién, p.
€j. >Sin opcién<.

15-77 Versién SW opcién en ranura C1

Range: Funcién:

0 [0 - 0 ]| Version de software para la opcion instalada en la
ranura C.

3.15.7 15-9* Inform. pardmetro

15-92 Parametros definidos
Matriz [1000]

Range: Funcién:

0*| [0-9999 ]| Ver una lista de todos los parametros definidos en
el convertidor de frecuencia. La lista termina con

‘ .o

15-93 Parametros modificados
Matriz [1000]

Range: Funcién:

0* [ [0-9999 ]| Ver una lista de todos los parametros cambiados
respecto a sus valores predeterminados. La lista
termina con 0. Los cambios pueden no ser visibles
hasta 30 segundos después de su implemen-
tacion.
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15-98 Id. dispositivo

Range: Funcién:
o | 0-0] |

15-99 Metadatos param.
Matriz [23]

Range: Funcién:

0*| [0-9999 ] | Este parametro contiene datos utilizados por la
herramienta de software MCT10.
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3.16 Menu principal - Lecturas de datos - 3.16.2 16-1* Estado motor
Grupo 16
16-10 Potencia [kW]
. Range: Funcién:
3.16.1 16-0 Estado general 0.00 [0.00 - Muestra la potencia del motor en kW. El valor
3 kW= 10000.00 mostrado se calcula sobre la base de la
16-00 Cédigo de control kw] tension e intensidad reales del motor. El
Range: Funcién: valor se filtra, por lo que pueden transcurrir

0% [ [0-65535 ]| Ver el cédigo de control enviado desde el 30 ms aproximadamente desde que cambia

convertidor de frecuencia mediante el puerto de
comunicaciones serie en cédigo hexadecimal.

un valor de entrada hasta que la pantalla
refleja el cambio. La resolucion del valor de

lectura en el bus de campo se indica en

16-01 Referencia [Unidad] pasos de 10 W.

Range: Funcién: :
9 16-11 Potencia [HP]
0.000 Reference- [-999999.000 - Ver el valor actual de R Funcié
FeedbackUnit* 999999.000 referencia aplicado, en ange: uncion:
PEfaEnaeaadsa- forma de impulsos o 0.00 [0.00 - Ver la potencia del motor en CV. El valor

ckUnit] analégica, en la unidad hp* 10000.00 hp] | mostrado se calcula sobre la base de la

ajustada en 7-00 Modo
Configuracién (Hz, Nm o
rpm).

tension e intensidad reales del motor. El
valor se filtra, por lo que pueden transcurrir
30 ms aproximadamente desde que

cambia un valor de entrada hasta que la
16-02 Referencia % pantalla refleja el cambio.

Range: Funcién:

16-12 Tensién motor
0.0 %* | [-200.0 - 200.0 | Ver la referencia total. La referencia total

o Range: Funcién:
%] es la suma de las referencias digital, 9

0.0 V*| [0.0 - 6000.0 V] | Ver la tensién del motor, un valor
calculado utilizado para controlar el

analdgica, interna, de bus y mantenida,
mas el enganche arriba y abajo.

mismo.

16-03 CAd. estado

Range: Funcién:
0*| [0 - 65535 ]| Ver el cddigo de estado enviado desde el
convertidor de frecuencia mediante el puerto de

16-13 Frecuencia

Range: Funcién:

0.0 Hz* | [0.0 - 6500.0 Hz] | Ver la frecuencia del motor, sin amorti-

comunicaciones serie en cédigo hexadecimal. guacién de resonancia.

16-14 Intensidad motor

16-05 Valor real princ. [%]

Range: Funcién: Range: Funcién:
0.00 %* | [-100.00 - 100.00 | Ver el cédigo de 2 bytes enviado con Ll |l - Ver la intensidad del motor, calculada
%] el codigo de estado al maestro del bus 10000.00 A] como un valor medio, IRMS. El valor se

informando del valor principal real. filtra, y pueden transcurrir 30 ms aproxi-

madamente desde que cambia un valor

de entrada hasta que la pantalla refleja el

16-09 Lectura personalizada

Range: Funcién; cambio.
0.00 Custom- [-999999.99 - | Ver las lecturas definidas por
ReadoutUnit* 999999.99 el usuario tal como estan .,
CustomRea- definidas en 0-30 Unidad de Range: Funcién:
doutUnit] lectura personalizada, 0.00 [-100.00 - | Ver un codigo de dos bytes que informa de
0-31 Valor min. de lectura %* 100.00 %] la frecuencia real del motor (sin amorti-
personalizada y 0-32 Valor guacion de resonancia), como porcentaje
mdx. de lectura personalizada. (escala 0000-4000 hexadecimal) de
4-19 Frecuencia salida mdx.. Ajuste el indice

1 9-16 Config. lectura PCD para enviarlo con
el codigo de estado en lugar del MAV.
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16-16 Par [Nm]

16-32 Energia freno / s

par, en relacién con el par nominal. Algunos
motores proporcionan mas del 160% del par.
Por lo tanto, los valores minimo y maximo
dependerdn de la intensidad maxima del
motor y del motor que se utilice. El valor es
filtrado y, por lo tanto, deben transcurrir
aproximadamente 1,3 s desde que cambie el
valor de la entrada hasta que se refleje el
cambio en la lectura de datos.

16-17 Velocidad [RPM]
Range:
0 RPM*

Funcién:
[-30000 - 30000 RPM] | Ver las RPM reales del motor.

16-18 Térmico motor

Range: Funcién:

0 %*| [0-100 %] | Ver la carga térmica calculada del motor. El
limite de corte es 100%. La base para el calculo
es la funcion de ETR seleccionada en

1-90 Proteccion térmica motor.

16-22 Par [%]

Range: Funcién:
0 %*| [-200 - Este es un pardmetro de sélo lectura.
200 %] Muestra el par real entregado en porcentaje del

par nominal, basado en los ajustes de tamafio del
motor y de velocidad nominal de 7-20 Potencia

motor [kW] o 1-21 Potencia motor [CV] y

1-25 Veloc. nominal motor.

Este es el valor controlado por la Funcién correa
rota ajustada en el par. 22-6*.

Range: Funcién: Range: Funcién:

0.0 [-30000.0 - | Ver el valor del par, con signo, que se aplica al 0.000 kW= [ [0.000 - 10000.000 | Ver la potencia de frenado

Nm* | 30000.0 eje del motor. La concordancia no es exacta kW] transmitida a una resistencia de
Nm] entre un 110% de la intensidad del motor y el freno externa, expresada como un

16-26 Potencia filtrada [kW]
Range:
0.000 kW

Funcién:
| 10.000 - 10000.000 kW] |

16-27 Potencia filtrada [CV]
Range:
0.000 hp*

Funcién:
| 10.000 - 10000.000 hp] |

3.16.3 16-3* Estado Drive

16-30 Tension Bus CC

Range: Funcién:

0 V*| [0 - 10000 V]| Ver un valor medido. El valor se filtra con un
tiempo constante de 30 ms.

valor instantaneo.

16-33 Energia freno / 2 min
Range: Funcién:

0.000 kW=

[0.000 -
10000.000 kW]

Ver la energia transmitida a una
resistencia externa de freno. La
potencia media se calcula en base
al promedio de los 120 ultimos
segundos.

16-34 Temp. disipador
Range: Funcién:
0 C*| [0-255(]|Ver la temperatura del disipador del

convertidor de frecuencia. El limite de

desconexion es 90 + 5 °C, y el motor vuelve a
conectar a 60 + 5 °C.

16-35 Témico inversor
Range: Funcién:

0 %*

[0 - 100 %] | Ver el porcentaje de carga en el inversor.

16-36 Int. Nom. Inv.

Range: Funcién:
Application [0.01 - Ver la intensidad nominal del
dependent* 10000.00 Al inversor, que debe coincidir con

los datos de la placa de caracte-
risticas del motor conectado. Los
datos se utilizan para calcular el
par, la proteccién del motor, etc.

16-37 Max. Int. Inv.

Range: Funcién:
Application [0.01 - Ver la intensidad méxima del
dependent* 10000.00 A] inversor, que debe coincidir con

los datos de la placa de caracte-
risticas del motor conectado. Los
datos se utilizan para calcular el
par, la proteccién del motor, etc.

16-38 Estado ctrlador SL

Range:

Funcién:

0*| [0-100]| Ver el estado del evento que estd ejecutando el
controlador SL.

16-39 Temp. tarjeta control

Range: Funcién:

0C*| [0-100 C]|Ver la temperatura de la tarjeta de control (en
°Q).
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16-40 Buffer de registro lleno.

Option: Funcién:
Ver si el buffer del registro estd lleno (consulte grupo de
parametros 15-1%). El buffer del registro nunca estara
lleno si 75-13 Modo de registro esta ajustado a Reg.
siempre [0]

[0] * [ No

[ |si

16-43 Estado de acciones temporizadas

Consulte el modo de acciones temporizadas.

Option: Funcién:
[0] * Acc. temp. autom.

[1] Acc. temp. desactiv.

[2] Acciones const. ON

[3] Acciones const. OFF

16-49 Origen del fallo de intensidad

Range: Funcién:

0% [0 - 8 ]| El valor indica el origen del fallo de intensidad,
incluyendo: cortocircuito, sobreintensidad y desequi-
librio de fase (desde la izquierda): [1-4] Inversor, [5-8]
Rectificador, [0] No se registré ningun fallo

Después de una alarma por cortocircuito (imax2) o por
sobretension (imax1 o desequilibrio de fase) contendra el
numero de la tarjeta de potencia asociada a la alarma. Sélo
se guarda un numero, por lo que indicara el nimero de la
tarjeta de potencia de mayor prioridad (maestro primero) El
valor permanecera después de un ciclo de potencia, pero si
se produce una nueva alarma sera sobrescrita con el nuevo
numero de tarjeta de potencia (incluso aunque sea de menor
prioridad) El valor solo sera borrado cuando se borre el
registro de alarmas (por ejemplo, con un reinicio con tres
dedos se resetearia el valor a 0).

3.16.4 16-5* Ref. & realim.

16-50 Referencia externa

Range: Funcién:
0.0* [ [-200.0 - 200.0 ] | Ver la referencia total, suma de las

referencias digital, analdgica, interna, de

bus y mantenida, mas enganche arriba y
abajo.

16-52 Realimentacién [Unit]

Range: Funcién:
0.000 [-999999.999 - | Ver el valor de realimen-
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 tacién resultante después de

ProcessCtrlUnit] procesar Realimentacion 1-3
(ver 16-54 Realim. 1 [Unidad],
16-55 Realim. 2 [Unidad] y el
param. 16-56) en el gestor de

realimentacion.

16-52 Realimentacién [Unit]

Range: Funcién:
Véase el param. 20-0*
Realimentacion.

El valor esta limitado por los
ajustes de los 20-13 Minima
referencia/realim. y

20-14 Mdxima referencia/
realim.. Unidades segun
20-12 Referencia/Unidad
Realimentacion.

16-53 Referencia Digi pot

Range: Funcién:

0.00* | [-200.00 - 200.00 ] | Ver la contribucién del potenciémetro
digital al valor total de la referencia real.

16-54 Realim. 1 [Unidad]

Range: Funcién:
0.000
ProcessCtrlUnit*

[-999999.999 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

Ver valor de Realimen-
tacion 1, véase el par. 20-0*
Realimentacion.

El valor esta limitado por
los ajustes de 20-13 Minima
referencia/realim. y

20-14 Mdxima referencia/
realim. Unidades segun
20-12 Referencia/Unidad

Realimentacion.
16-55 Realim. 2 [Unidad]
Range: Funcién:
0.000 [-999999.999 - Ver valor de Realimentacion

999999.999
ProcessCtrlUnit]

ProcessCtrlUnit* 2, véase el par. 20-0*

Realimentacion.

El valor esta limitado por
los ajustes de los

20-13 Minima referencia/
realim. y 20-14 Mdxima
referencia/realim.. Unidades
segun 20-12 Referencia/
Unidad Realimentacion.

126 MG.11.CB.05 - VLT’ es una marca registrada de Danfoss.



Dt

Descripciéon del parametro

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

16-56 Realim. 3 [Unidad]

16-61 Terminal 53 ajuste conex.

ProcessCtrlUnit] parametos 20-0* Realimen-

tacion.

El valor esta limitado por
los ajustes de 20-13 Minima
referencia/realim. y

20-14 Mdxima referencia/
realim.. Unidades segun
20-12 Referencia/Unidad

Range: Funcién: Option: Funcién:
0.000 [-999999.999 - Ver valor de Realimentacién Ver el ajuste del terminal de entrada 53.
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 3, véase el grupo de Intensidad = 0; Tensién = 1.

[0] * | Intensidad
[11 | Tensiéon

[2] | Pt 1000 [°C]
[3]1 [Pt 1000 [°F]
[4]1 | Ni 1000 [°C]
[5] | Ni 1000 [°F]

16-62 Entrada analégica 53

salida del controlador PID de lazo cerrado

del convertidor en forma de porcentaje.

Realimentacion. Range: Funcién:
: 0.000* [ [-20.000 - 20.000 ] | Ver el valor real en la entrada 53.
16-58 Salida PID [%]
Range: Funcién: 16-63 Terminal 54 ajuste conex.
0.0 %* | [0.0 - 100.0 %] | Este parametro devuelve el valor de Funcién:

3.16.5 16-6* Entradas y salidas

16-60 Entrada digital

Range: Funcién:
ox| [0 - Muestra el estado de la sefal de las entradas digitales
1023 ] | activas. Ejemplo: la entrada 18 corresponde al bit n.° 5,

«0» = sin sefal, «1» = sefal conectada. El bit 6 funciona
en el sentido contrario, on = «0», off = «1» (entrada de
parada de seguridad).

Bit 0 Entrada digital, term. 33
Bit 1 Entrada digital, term. 32
Bit 2 Entrada digital, term. 29
Bit 3 Entrada digital, term. 27
Bit 4 Entrada digital, term. 19
Bit 5 Entrada digital, term. 18
Bit 6 Entrada digital, term. 37
Bit 7 Entrada digital GP E/S term. X30/4
Bit 8 Entrada digital GP E/S term. X30/3
Bit 9 Entrada digital GP E/S term. X30/2
Bit 10-63 Reservado para futuros terminales

00000000000000000
EDIT-B
DIT-32
DIT-29
DIT-27
DIT-19
DIT-18
DIT-37
DIX30/4
DIX30/3
1X30/2
L DIX46/13
L DIX4e/
L DIX46/9
L DIX46/7
DI X46/5
DI X46/3
DI X46/1

130BA894.10

Option:

Ver el ajuste del terminal de entrada 54:
Intensidad = 0; Tensién = 1.

[0] * | Intensidad
[1] | Tensién

[21 [Pt 1000 [°C]
[3]1 [Pt 1000 [°F]
[4] [ Ni 1000 [°C]
[5] [ Ni 1000 [°F]

16-64 Entrada analégica 54
Funcién:
[-20.000 - 20.000 ] | Ver el valor real en la entrada 54.

Range:
0.000*

16-65 Salida analdgica 42 [mA]
Range:
0.000*

Funcién:
[0.000 - 30.000 ] | Ver el valor real en mA en la salida 42. El
valor mostrado refleja la seleccién

realizada en 6-50 Terminal 42 salida.

16-66 Salida digital [bin]
Range:
0*

Funcién:

[0-15] | Ver el valor binario de todas las salidas digitales.

16-67 Ent. pulsos #29 [Hz]

Range: Funcién:

0* [ [0 - 130000 ] | Ver el valor actual de la frecuencia en el
terminal 29.

16-68 Ent. pulsos #33 [Hz]

Range: Funcién:

0*| [0 - 130000 ] [ Ver el valor real de la frecuencia aplicada en el
terminal 33 como una entrada de impulsos.
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16-69 Salida pulsos #27 [Hz]

Range: Funcién:

0*| [0 - 40000 ] | Ver el valor real de impulsos aplicados al
terminal 27 en modo de salida digital.

16-70 Salida pulsos #29 [Hz]
Range:
0

Funcién:

*

[0 - 40000 ] | Ver el valor real de los pulsos al terminal 29 en
modo de salida digital.

16-71 Salida Relé [bin]
Range:
0* | [0-511]

Funcién:

Ver los ajustes de todos los relés.

Seleccion lectura [P16-71]:
Salida relé [bin]: 00000 bin

Relé tarjeta OpcionB 09

Relé tarjeta OpciénB 08

Relé tarjeta OpciénB 07

Relé tarjeta alim. 02

Relé tarjeta alim. 01
130BA195.10

16-72 Contador A

Range: Funcién:

3.16.6 16-8* Fieldb. y puerto FC

Pardmetros para informar de las referencias de BUS y de los
coédigos de control.

16-80 Fieldbus CTW 1

Range: Funcién:

0*| [0-65535]| Ver el cddigo de control de dos bytes (CTW)
recibido del maestro del bus. La interpretacion

del codigo de control depende de la opcién de
bus de campo instalada y del perfil de codigo de
control seleccionado en 8-10 Trama control.

Para obtener mas informacion, consulte el
manual de bus de campo correspondiente.

16-82 Fieldbus REF 1

Range: Funcién:
0*| [-200 - Ver la palabra de dos bytes enviada con el cddigo
200 ] de control desde el maestro del bus para ajustar

el valor de referencia.
Para obtener mas informacion, consulte el

manual de bus de campo correspondiente.

0*| [-2147483648 -
2147483647 ]

Visualizar el valor actual del contador A. Los
contadores son Utiles como operandos de
comparacion, véase 13-10 Operando
comparador.

El valor puede reiniciarse o modificarse
mediante las entradas digitales (grupo de
par. 5-1*) o usando una accién de
SLC(73-52 Accion Controlador SL).

16-73 Contador B
Range:

0*| [-2147483648 -
2147483647 ]

Funcién:

Visualizar el valor real del contador B. Los
contadores son Utiles como operandos de
comparacion (13-10 Operando comparador).
El valor puede reiniciarse o modificarse
mediante las entradas digitales (grupo de
par. 5-1*) o usando una accién de

16-84 Opcién comun. STW
Range:

0*| [0 - 655351 Muestra el codigo de estado ampliado de la
opcion de comunicacion del bus de campo.

Funcién:

Para obtener mas informacion, consulte el
manual del bus de campo correspondiente.

16-85 Puerto FC CTW 1

Range: Funcién:

0*| [0 - 655351 Ver el codigo de control de dos bytes (CTW)
recibido del maestro del bus. La interpretacion

del codigo de control depende de la opcién de
bus de campo instalada y del perfil de cédigo de
control seleccionado en 8-10 Trama control.

16-86 Puerto FC REF 1

Funcién:
[-20.000 - 20.000 ] | Ver el valor actual de la sefal en la
entrada X30/11 del MCB 101.

Range:
0.000*

SLC(73-52 Accion Controlador SL). Range: Funcién:
1675 E 160, X30/11 0*| [-200 - Ver el codigo de estado de dos bytes (STW)
: ndde, EIElle ) 200 ] enviado al maestro del bus. La interpretacion del

coédigo de estado depende de la opcidn de bus
de campo instalada y del perfil de cédigo de
control seleccionado en 8-10 Trama control.

16-76 Entr. anal6g. X30/12
Range:
0.000*

Funcién:
[-20.000 - 20.000 ] [ Ver el valor actual de la sefal en la
entrada X30/12 del MCB 101.

16-77 Salida analégica X30/8 [mA]

Range: Funcién:
0.000* | [0.000 - 30.000 ] [ Ver el valor actual en la entrada X30/8
en mA.
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3.16.7 16-9* Lect. diagnostico

16-90 Cédigo de alarma

Range: Funcién:

0*| [0 - 4294967295 ] | Muestra el cédigo de alarma enviado
mediante el puerto de comunicacion serie

en cédigo hexadecimal.

16-91 Cédigo de alarma 2

Range: Funcién:
0*| [0 - 4294967295 ] | Ver el cédigo de alarma 2 enviado
mediante el puerto de comunicaciones

serie en coédigo hexadecimal.

16-92 Céd. de advertencia

Range: Funcién:

0*| [0 - 4294967295 ] | Muestra el cédigo de advertencia enviado
por el puerto de comunicacién serie en

codigo hexadecimal.

16-93 Cédigo de advertencia 2

Range: Funcién:
0*| [0 - 4294967295 ] | Ver el cédigo de advertencia 2 enviado por
el puerto de comunicaciones serie en

codigo hexadecimal.

16-94 C6d. estado amp

Range: Funcién:

0*| [0 - 4294967295 ] | Devuelve el cédigo de estado ampliado
enviado por el puerto de comunicacion

serie en coédigo hexadecimal.

16-95 Cédigo de estado ampl. 2

Range: Funcién:

0*| [0 - 4294967295 ] | Devuelve el cédigo de advertencia
ampliado 2 que envia el puerto de

comunicaciones serie en formato
hexadecimal.

16-96 Co6d. de mantenimiento

Range: Funcién:
0 | 10-4294967295 ] |
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3.17 Menu principal - Lectura de datos 2 -
Grupo 18

3.17.1 18-0* Reg. mantenimiento

Este grupo contiene los 10 Ultimos eventos de manteni-
miento preventivo. El Registro de mantenimiento 0 es el mas
reciente y el Registro de mantenimiento 9, el mas antiguo.
Seleccionando uno de los registros y pulsando [OK], el
elemento de mantenimiento, la accién y el momento de la
ocurrencia podran encontrarse en 18-00 Reg. mantenimiento:
Elemento - 18-03 Reg. mantenimiento: Fecha y hora.

El botén [Alarm log] (registro de alarmas) del LCP permite
acceder tanto al registro de alarmas como al registro de
mantenimiento.

18-00 Reg. mantenimiento: Elemento

Matriz [10]. Parametro matriz; cédigo de fallo 0 - 9: El significado
del cod.igo de fallo se encuentra en el apartado Solucién de

problemas de la Guia de Disefo.
Range: Funcién:

0* [0-255]

Localice el significado del
Elemento de mantenimiento en
la descripcion de

23-10 Elemento de mantenim..

18-01 Reg. mantenimiento: Accién

Matriz [10]. Parametro indexado; Cédigo de error 0-9: el significado

del cédigo de error puede hallarse en el apartado de solucién de
problemas de la Guia de Disefo.
Range: Funcién:

0* [0-255]

Localice el significado del ftem
de mantenimiento en la
descripcion de 23-11 Accion de
mantenim.

18-02 Reg. mantenimiento: Hora

Matriz [10]. Parametro indexado; Tiempo 0 - 9: Este parametro
muestra cuando se produjo el evento registrado. El tiempo se
calcula en segundos desde el arranque del convertidor de

frecuencia.
Range: Funcién:
0 s* [0 - 2147483647 s] Muestra cuando se ha

producido el evento.
Tiempo medido en
segundos desde el ultimo
arranque.

18-03 Reg. mantenimiento: Fecha y hora

Matriz [10]

Range: Funcién:

Application [Application [ Muestra cudndo se ha producido el
dependent* | dependant] evento.

iNOTA!

Esto requiere que la fecha y la
hora se programen en
0-70 Fecha y hora.

El formato de fecha depende del
ajuste de 0-71 Formato de fecha,
mientras que el formato de hora
depende del ajuste de
0-72 Formato de hora.

iNOTA!

El convertidor de frecuencia no
tiene alimentaciéon de respaldo
para la funcién de reloj, y la
fecha y hora ajustadas se
reiniciaran al valor predeter-
minado (2000-01-01 00:00)
después de un apagén a menos
que esté instalado un médulo
de reloj de tiempo real con
alimentacion de respaldo. En el
0-79 Fallo de reloj es posible
programar una Advertencia
para el caso de que el reloj no
se haya ajustado correc-
tamente, p. ej., después de un
apagon. El ajuste incorrecto del
reloj afectara a las marcas
temporales de los eventos de
mantenimiento.

iNOTA!
Cuando se instala una tarjeta de opcién de E/S analdgica

MCB 109, se incluye una baterfa de respaldo para la fechay la
hora.

3.17.2 18-1* Registro modo Incendio

El registro cubre los ultimos 10 fallos que han sido
eliminados por la funcién Modo Incendio. Véase el par. 24-0%,
Modo Incendio. Puede visualizarse el registro mediante los
siguientes parametros o pulsando el botén Alarm Log del
LCP y seleccionando el Registro Modo Incendio. No es
posible reiniciar el Registro Modo Incendio.
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18-10 Registro modo incendio: Evento

18-32 Entr. analég. X42/5

de error, que se corresponde con una alarma
especifica. Puede encontrarse en la seccién
Solucién de problemas de la Guia de Disefo.

18-11 Registro modo incendio: Hora

Range: Funcién:

0 s*| [0 - 2147483647 s] | Este pardmetro contiene una matriz con
10 elementos. Este pardmetro muestra
cuando se produjo el evento registrado.
El tiempo se calcula en segundos desde
el primer arranque del motor.

18-12 Registro modo incendio: Fecha y hora

Range: Funcién: Range: Funcién:
0*| [0 - 255 ]| Este parametro contiene una matriz con 10 0.000% [ [-20.000 - Lectura del valor de la sefal aplicada al
elementos. El nimero leido representa un cédigo 20.000 ] terminal X42/5 en la tarjeta de E/S

Range: Funcién:
Application [Application | Este pardmetro contiene una
dependent* dependant] matriz con 10 elementos. Este

parametro muestra en qué fecha y
a qué hora se produjo el evento
registrado. La funcién se basa en
que la fecha y hora reales estan
ajustadas en 0-70 Fecha y hora.
Nota: no hay ninguna bateria de
respaldo para el reloj. Debe usarse
alimentacién de respaldo, como
puede ser la de la tarjeta de
opcién de E/S analégica MCB 109.
Véase Ajustes del reloj, 0-7*.

3.17.3 18-3* E/S analdgica

Pardmetros para informar sobre los puertos de E/S
analdgicos y digitales.

18-30 Entr. anal6g. X42/1

Range: Funcién:
0.000* | [-20.000 - Lectura del valor de la sefal aplicada al
20.000 ] terminal X42/1 en la tarjeta de E/S

analdgica.

Las unidades del valor mostrado en el LCP
corresponderan al modo seleccionado en
26-00 Modo Terminal X42/1.

18-31 Entr. anal6g. X42/3

Range: Funcién:
0.000* | [-20.000 - Lectura del valor de la sefal aplicada al
20.000 ] terminal X42/3 en la tarjeta de E/S

analdgica.

Las unidades del valor mostrado en el LCP
corresponderan al modo seleccionado en
26-01 Modo Terminal X42/3.

analdgica.

Las unidades del valor mostrado en el LCP
corresponderan al modo seleccionado en
26-02 Modo Terminal X42/5.

18-33 Sal. anal. X42/7 [V]

Range: Funcién:
0.000% | [0.000 - Lectura del valor de la sefal aplicada al
30.000 ] terminal X42/7 en la tarjeta de E/S

analdgica.
El valor mostrado refleja la seleccién
realizada en 26-40 Terminal X42/7 salida.

18-34 Sal. anal. X42/9 [V]

Range: Funcién:
0.000% | [0.000 - Lectura del valor de la sefal aplicada al
30.000 ] terminal X42/9 en la tarjeta de E/S

analdgica.
El valor mostrado refleja la seleccion
realizada en 26-50 Terminal X42/9 salida.

18-35 Sal. anal. X42/11 [V]

Range: Funcién:
0.000% | [0.000 - Lectura de datos del valor de la sefal
30.000 ] aplicada al terminal X42/11 en la tarjeta de

E/S analdgica.
El valor mostrado refleja la seleccién
realizada en 26-60 Terminal X42/11 salida.

3.17.4 18-5* Ref. y realim.

iNOTA!
La lectura de datos sensorless requiere ajuste por el MCT 10
con mddulo especifico sensorless.

18-50 Lectura Sensorless [unidad]

Range: Funcién:

0.000 [-999999.999 - | Ver la presion o el caudal
Sensor- 999999.999 resultante de los célculos
lessUnit* SensorlessUnit] sensorless. Este valor es el valor

no usado para el control. Este
valor solo se actualizara si los
datos sensorless admiten tanto
caudal como presion.
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3.18 Menu principal- FC lazo cerrado - grupo 20

Este grupo de parametros se utiliza para configurar el controlador PID de lazo cerrado que controla la frecuencia de salida de la
unidad.

3.18.1 20-0* Realimentacion

Este grupo de parametros se utiliza para configurar la sefial de realimentacién para el controlador PID de lazo cerrado del
convertidor de frecuencia. Tanto si el convertidor esta en modo de lazo cerrado o de lazo abierto, las sefiales de realimentacion
pueden mostrarse también en el display del convertidor, utilizarse para controlar la salida analdgica de un convertidor y
transmitirse mediante varios protocolos de comunicacion serie.

1 ' .
Consigna 1 | Consigna
P 20-21 | |
| ! | 1
Consigna 2 | : |
P 20-22 : o% | '
o
Consigna 3 ! Consigna multiple min. | '
p 20-23 || Consigna mltiple méx. |
| 0% | |
1 | 1
I Tl
|
! | !Realimentacion
Fuente de realimentacion 1 Cenv. de Rcalimentacién 1 | Solo realimentacion 1 : | |
P 20-00 ° ;Egg:'ﬁ"tacm T Sélo realimentacién 2 I '
| Solo realimentacion 3 | |
Fuente de realimentacion 2 Conv.de Realimentacién 2 ! Syfma (1+2+3) o b 1
P 20-03 ®——] rcalimentacion Diferencia (1-2) A
P20-04 I Promedio (1+2+3)
1 | Minimo (1|2]3) !
Fuente de realimentacion 3 Conv. de Realimentarién 3 | Maximo (1]2]3)
P 20-06 O realimentacidn
P 20-07 —————— e — -
Funcidn de realimentacién
P 20-20
20-00 Fuente realim. 1 20-00 Fuente realim. 1
Option: Funcién: Option: Funcién:
Pueden utilizarse hasta tres sefales [9] Entr. analog. X42/1
diferentes para proporcionar la senal [10] | Entr. analdg. X42/3
de realimentacién al controlador PID [11] |Entr. analég. X42/5
del convertidor de frecuencia. 1151 | Entr. anal. X48/2
Este parametro define qué entrada se [100] | Realim. de bus 1
utilizara como fuente de la primera [101] | Realim. de bus 2

sefal de realimentacion.

[102] | Realim. de bus 3

]
1
1
Las entradas analégicas X30/11 y ]

[104

Caudal Sensorless Requiere configuracién mediante

X30/12 se refieren a entradas de la MCT10 con un adaptador especifico

tarjeta de E/S de propdsito general . .
) . prop 9 para funcionamiento sensorless.

opcional.

[105] | Presién Sensorless Requiere configuracion mediante

[0l Sin funcion MCT10 con un adaptador especifico

[1] Entrada analégica 53

para funcionamiento sensorless.

[2] * | Entrada analdgica 54

[3] Ent. pulsos 29

[4] Ent. pulso 33

[71 Entr. analég. X30/11
[8] Entr. anal6g. X30/12
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iNOTA!

20-02 Feedback 1 Source Unit

Si no se utiliza realimentacidn, su fuente debe ponerse a Sin Option: Funcién:
funcion [0]. 20-20 Funcién de realim. determina como utilizara Este parametro determina la unidad que se utiliza
el controlador PID las tres posibles realimentaciones. para esta fuente de realimentacion, antes de aplicar
la conversién de realimentacion del
20-01 Conversion realim. 1. Esta unidad no es
Option: Funcién: utilizada por el controlador PID.
Este parametro permite aplicar una funcién de [0 *
conversion a la realimentacion 1. (1] %
[5] PPM
[0] [ Lineal Lim.e?l [0] no tiene efectos sobre la realimen- [10] | 1/min
* tacion. 011 |rPM
[1] | Raiz Raiz cuadrada [1] se utiliza normalmente (121 |Pulse/s
cuadrada cuando se usa un sensor de presion para 201 |1/s
proporcionar realimentacién de caudal 211 | /min
((caudal « « presién)). 221 [h
[2] | Presion a Presién a temperatura [2] se utiliza en aplica- [23] |m%s
temperatura | ciones de compresor para proporcionar [24] | m*/min
realimentaciéon de temperatura utilizando un [25] [m3h
sensor de presion. La temperatura del [30] |kg/s
refrigerante se calcula utilizando la siguiente 311 |kg/min
férmula: 132] |kg/h
Temperatura = WM - A3, [33] | t/min
donde A1, A2 y A3 son constantes especificas [34] |t/h
del refrigerante. El refrigerante debe [40] [m/s
seleccionarse en 20-30 Refrigerante. 20-21 Valor [411 | m/min
de consigna 1 hasta 20-23 Valor de consigna 3 451 [m
permiten introducir los valores de A1, A2 y A3 [60] |°cC
para un refrigerante que no esté incluido en la 701 | mbar
lista de 20-30 Refrigerante. 711 | bar
[3] | Presion a La presion para caudal se usa en aplicaciones [72] [Pa
caudal donde se debe controlar el caudal de aire en un [73] |kPa
conducto. La sefal de realimentacién se [74] |m WG
representa mediante una medicién de presién [75] | mm Hg
dinamica (tubo de Pitot). [80] | kw
Caudal = Area del conducto [120] | GPM
X J/Presién dindmica [121] | gal/s
X Factor de densidad del aire [122] [ gal/min
Véase también el 20-34 Area conducto 1 [m2] [123] | gal/h
hasta el 20-38 Factor densidad de aire [%] para [124] | CFM
ajustar el drea del conducto y la densidad del 11251 | f/s
Al [126] | f&/min
[4] | Velocidad a | La velocidad para caudal se usa en aplicaciones 1271 | ft/h
caudal donde se debe controlar el caudal de aire en un [130] | Ib/s
conducto. La sefal de realimentacion se [131] [ Ib/min
representa mediante una medicién de la [132] [ Ib/h
velocidad del aire. 11407 | ft/s
Caudal = Area del conducto [141] | ft/min
X Velocidad del aire [145] | ft
Véase también el 20-34 Area conducto 1 [m2] 11607 | °F
hasta el 20-37 Area conducto 2 [in2] para ajustar [170] | psi
el drea del conducto. 11711 | 1b/in?
[172] | in WG
[173] | ft WG
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20-02 Feedback 1 Source Unit

20-06 Fuente realim. 3

Option: Funcién: Option: Funcién:
[174] | in Hg [3] Ent. pulsos 29
[180] [ HP [4] Ent. pulso 33

iNOTA!

Este parametro solo esta disponible cuando se utiliza la
conversion de realimentacién Presién a temperatura.

Si la opcién Lineal [0] esta seleccionada en el

20-01 Conversién realim. 1, no importa qué se seleccione en el
20-02 Unidad fuente realim. 1, ya que las conversiones se
llevaran a cabo una por una.

20-03 Fuente realim. 2

[71 Entr. analég. X30/11
[8] Entr. anal6g. X30/12
[9] Entr. analog. X42/1
[10] | Entr. analdg. X42/3
[11] | Entr. analég. X42/5
[15] | Entr. anal. X48/2
[100
[101] | Realim. de bus 2
[102

Realim. de bus 1

Realim. de bus 3

Option: Funcién: 20-07 Conversion realim. 3

Consulte el 20-00 Fuente realim. 1 para Option: Funcién:

obtener mas informacion. Consulte el 20-01 Conversién realim. 1
[0] * |Sin funcién para obtener mas informacion.
[1] Entrada analdgica 53 [0] * | Lineal

[2] Entrada analdgica 54

[1] | Raiz cuadrada

[3] Ent. pulsos 29

[2] Presién a temperatura

[4] Ent. pulso 33

[3] [ Presion a caudal

[71 Entr. analég. X30/11

[4] | Velocidad a caudal

[8] Entr. analég. X30/12
[9] Entr. analég. X42/1
[10] [Entr. analég. X42/3
[11] | Entr. analég. X42/5
[15] |Entr. anal. X48/2
[100] | Realim. de bus 1
[101] [ Realim. de bus 2
[102] | Realim. de bus 3

20-04 Conversién realim. 2

Option: Funcién:
Consulte el 20-01 Conversion realim. 1
para obtener mas informacion.

[0] * | Lineal

[1] | Raiz cuadrada

[2] Presion a temperatura

[3] | Presion a caudal
[4] | Velocidad a caudal

20-05 Unidad de fuente de realimentacién 2

Option: Funcién:

Consulte el 20-02 Unidad fuente realim. 1 para obtener

mas informacion.

20-06 Fuente realim. 3

Option: Funcién:

Consulte la 20-00 Fuente realim. 1 para
obtener mas informacion.

[0] * | Sin funcién

[1] Entrada analégica 53

[2] Entrada analdgica 54

20-08 Unidad de fuente de realimentacién 3

Option: Funcién:

Consulte el 20-02 Unidad fuente realim. 1 para obtener
mas informacion.

20-12 Referencia / Unidad de realimentacién
Option: Funcién:

Consulte el 20-02 Unidad fuente realim. 1 para obtener

mas informacion.

20-13 Minima referencia/realim.
Range: Funcién:
0.000

ProcessCtrlUnit*

[Application | Introduzca el valor minimo
dependant] | deseado para la referencia
remota al funcionar con el
1-00 Modo Configuracién
ajustado para funcionamiento en
lazo cerrado [3]. Las unidades se
especifican en el
20-12 Referencia/Unidad

Realimentacion.

La realimentacién minima debe
ser de un -200 % del valor
ajustado en el 20-13 Minima
referencia/realim. o en el

20-14 Mdxima referencia/realim.,

el que sea mas alto.

iNOTA!
Si se ha ajustado el 7-00 Modo Configuracién para lazo
abierto [0], se debe usar el 3-02 Referencia minima.
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20-14 Maxima referencia/realim.

20-20 Funcién de realim.

Range: Funcién: Option: Funcién:
100.000 Introduzca el valor maximo [0] | Suma Suma [0] ajusta el controlador PID para utilizar
ProcessCtrlUnit* | [Application | aceptable para la referencia como realimentacion la suma de Realimentacion
dependant] | remota al funcionar con el par. 1, Realimentacién 2 y Realimentacién 3.
1-00, Referencia de configuracion, |NOTA'
ajustado para lazo cerrado [3]. Las . . .
. . Las realimentaciones no utilizadas deben
unidades se ajustan en el par. . . -
20-12, Referencia / Unidad de ajustarse a Sin funcién en el 20-00 Fuente
.' - realim. 1, 20-03 Fuente realim. 2 o
realimentacion. .
20-06 Fuente realim. 3.
El maximo valor de realimen-
» . . o
EE (ZEslallE S el T A 6 La suma del Valor de consigna 1y de las otras
de cada uno de los valores . . . .
referencias que estén activadas (véase el grupo de
ajustados en el par. 20-13 o el par. — .
014 o val par. 3-1%) se utilizara como referencia del valor de
-14, el que tenga el valor consigna del controlador PID.
numérico mas alto.
Ejemplo: al ajustar el par. 20-13 en [1] | Resta Diferencia [1] ajusta el controlador PID para que
0 bar y el par. 20-14 en 6 bar, se utilice como realimentacion la diferencia entre
generara un intervalo de valores Realimentacion 1 y Realimentacion 2. Realimen-
de realimentacién comprendido tacién 3 no se utiliza en esta seleccién. Solo se
entre -12 y +12 bar. utiliza el valor de consigna 1. La suma del Valor de
Si se ajusta el par. 20-13 en -20 °C consigna 1y de las otras referencias que estén
y el par. 20-14 en +10 °C, se activadas (véase el grupo de par. 3-1%) se utilizara
generara un intervalo de valores como referencia del valor de consigna del
de realimentacién comprendido controlador PID.
entre -40 °C'y +40 °C. [2] | Media Media [2] ajusta el controlador PID para que utilice
I como realimentacion la media de Realimentacion
IN()TA 1, Realimentacién 2 y Realimentacién 3.
Si se ha ajustado el 7-00 Modo Configuracién para lazo :‘NOTA!
abierto [0], se debe usar el 3-03 Referencia mdxima. | ¢
Las realimentaciones no utilizadas deben
‘NOTA! ajustarse a Sin funcién en el 20-00 Fuente
| : realim. 1, 20-03 Fuente realim. 2 o
La dindmica del controlador PID dependera del valor 20-06 Fuente realim. 3. La suma del Valor de
ajustado en este pardmetro. Consulte también el consigna 1y de las otras referencias que
20-93 Ganancia proporc. PID. estén activadas (véase el grupo de par. 3-1%)
Los par. 20-13 y 20-14 también determinan el rango de se utilizard como referencia del valor de
realimentacién al usar la realimentacion para la visualizacion consigna del controlador PID.
de lecturas de datos con el 7-00 Modo Configuracién ajustado
para lazo abierto [0]. Se da la misma condicién descrita mas — — -
arriba [3] | Minima Minima [3] ajusta el controlador PID para que
) * compare Realimentacion 1, Realimentacion 2 y
N . . i Realimentacion 3 y utilice como realimentacion el
3.18.2 20-2* Realimentacién y consigna valor menor de los tres.
. |
Este grupo de pardmetros se utiliza para determinar cémo |NOTA‘
usara el controlador PID del convertidor de frecuencia las Las realimentaciones no utilizadas deben
tres posibles sefiales de realimentacion para controlar la ajustarse a Sin funcion en el 20-00 Fuente
frecuencia de salida del mismo. Este grupo se utiliza también realim. 1, 20-03 Fuente realim. 2 o
para almacenar las tres referencias de consigna internas. 20-06 Fuente realim. 3. Solo se utiliza el valor
de consigna 1. La suma del Valor de
20-20 Funcién de realim. consigna 1y de las otras referencias que
Option: Funcién: estén activadas (véase el grupo de par. 3-1%)
Este pardmetro determina como seran utilizadas se utilizara como referencia del valor de
las tres posibles realimentaciones para controlar la consigna del controlador PID.
frecuencia de salida del convertidor de frecuencia.
[4] | Maxima Mdxima [4] ajusta el controlador PID para que
compare Realimentacion 1, Realimentacion 2 y
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20-20 Funcién de realim.

20-20 Funcién de realim.

Option: Funcién: Option: Funcién:
Realimentacion 3 y utilice como realimentacion el |NOTA'
valor mayor de los tres. Si solo se utilizan dos sefales de realimen-
INOTAI tacién, la que no se utilice debe ajustarse a
Las realimentaciones no utilizadas deben Sin funcién en los 20-00 Fuente realim. 1,
ajustarse a Sin funcién en el 20-00 Fuente 20-03 Fuente realim. 2 o 20-06 Fuente realim.
realim. 1, 20-03 Fuente realim. 2 o 3. Tenga en cuenta que cada referencia de
20-06 Fuente realim. 3. consigna serd la suma del valor de su
respectivo parametro (20-21 Valor de
" . consigna 1, 20-22 Valor de consigna 2 'y
Solo se utiliza el valor de consigna 1. La suma del . ,
Valor de consigna 1y de las otras referencias que 2023 Vallor de constlgna 3? y las delmas
) ) ) referencias que estén activadas (véase par.
estén activadas (véase el grupo de par. 3-1%) se 3-1%),
utilizara como referencia del valor de consigna del
controlador PID.
[5] | Min. Multiconsigna min. [5] ajusta el controlador PID |N()TAI
consignas | para que calcule la diferencia entre Realimen- Las realimentaciones no utilizadas deben ajustarse a «Sin
mdltiples | tacién 1y Valor de consigna 1, Realimentacién 2y funcién» en su parametro de fuente de realimentacién:
Valor de consigna 2, y Realimentacion 3 y Valor de 20-00 Fuente realim. 1 , 20-03 Fuente realim. 2 o 20-06 Fuente
consigna 3. Utilizara el par realimentacion / valor realim. 3.
de consigna en el que la realimentacién esté mas
alejada, por debajo, de su correspondiente La realimentacion resultante de la funcion seleccionada en el
referencia de valor de consigna. Si todas las 20-20 Funcién de realim. sera utilizada por el controlador PID
sefiales de realimentacion estan por encima de para controlar la frecuencia de salida del convertidor de
sus correspondientes valores de consigna, el frecuencia. Esta realimentacién también puede mostrarse en
controlador PID utilizara el par realimentacion / el display del convertidor de frecuencia, utilizarse para
valor de consigna en el que la diferencia entre controlar la salida analdgica de un convertidor de frecuencia
ambos sea la menor. y transmitirse mediante varios protocolos de comunicacién
iNOTA! serie.
Si solo se utilizan dos sefiales de realimen-
tacioén, la que no se utilice debe ajustarse a El convertidor de frecuencia puede configurarse para
Sin funcién en los 20-00 Fuente realim. 1, gestionar aplicaciones multizona. Se contemplan dos aplica-
20-03 Fuente realim. 2 o 20-06 Fuente realim. ciones multizona diferentes:
3. Tenga en cuenta que cada referencia del
valor de consigna sera la suma del valor de . Multizona, valor de consigna Unico
su parametro respectivo (20-21 Valor de . Multizona, multiconsigna
consigna 1, 20-22 Valor de consigna 2 y
20-23 Valor de consigna 3) y las deméas La diferencia entre ambas se ilustra en los siguientes
referencias que estén activadas (véase el ejemplos:
grupo de par. 3-1%).
Ejemplo 1: multizona, valor de consigna tnico
6] | Méax. Multiconsigna max. [6] ajusta el controlador PID En un edificio de oficinas, un sistema VAV (volumen de aire
consignas | para que calcule la diferencia entre Realimen- variable) Convertidor de frecuencia VLT HVAC debe asegurar
multiples | tacién 1y Valor de consigna 1, Realimentacién 2y una presiéon minima en determinadas cajas VAV. Debido a las
Valor de consigna 2, y Realimentacién 3 y Valor de pérdidas variables de presidon en cada conducto, no se puede
consigna 3. Utilizara el par realimentacion / valor dar por hecho que la presién en cada caja VAV sea la misma.
de consigna en el que la realimentacién esté més La presién minima necesaria es la misma para todas las cajas
alejada, por encima, de su correspondiente VAV. Este método de control se puede configurar ajustando
referencia de valor de consigna. Si todas las el 20-20 Funcién de realim. a la opcién [3], Minimo, e introdu-
senales de realimentacién estén por debajo de sus ciendo la presién deseada en el 20-21 Valor de consigna 1. El
correspondientes valores de consigna, el controlador PID aumentard la velocidad del ventilador si
controlador PID utilizar4 el par realimentacién / cualquiera de las realimentaciones esta por debajo del valor
valor de consigna en el que la diferencia entre de consigna, y disminuira la velocidad del ventilador si todas
ambos sea la menor. las realimentaciones estan por encima.
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Ejemplo 2: multizona, multiconsigna

El ejemplo anterior puede utilizarse para ilustrar el uso del control multizona y multiconsigna. Si las zonas requieren diferentes
presiones en cada caja VAV, cada valor de consigna puede especificarse en el 20-21 Valor de consigna 1, 20-22 Valor de consigna 2
y 20-23 Valor de consigna 3. Seleccionando Multiconsigna min., [5], en el 20-20 Funcidn de realim., el controlador PID aumentard la
velocidad del ventilador si alguna de las realimentaciones estd por debajo de su valor de consigna, y disminuird la velocidad del
ventilador si todas las realimentaciones estdn por encima de sus respectivos valores de consigna.

20-21 Valor de consigna 1 20-22 Valor de consigna 2

ProcessCtrlUnit]

cerrado para introducir una
referencia del valor de
consigna utilizada por el
controlador PID del
convertidor de frecuencia.
Consulte la descripcion del

ProcessCtrlUnit]

Range: Funcién: Range: Funcién:
0.000 [-999999.999 - [ El valor de consigna 1 se 0.000 [-999999.999 - El valor de consigna 2 se
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 utiliza en el modo de lazo ProcessCtrlUnit* | 999999.999 utiliza en modo de lazo

cerrado para introducir una
referencia del valor de
consigna que pueda ser
utilizada por el controlador
PID del convertidor de
frecuencia. Consulte la

20-20 Funcién de realim..

iNOTA!

La referencia del valor de
consigna introducida
aqui se anade a las
demas referencias que
estén activadas (véase el
grupo de par. 3-1%).

descripcién de la Funcion
de realimentacién en el
20-20 Funcién de realim..

iNOTA!

La referencia del valor de consigna introducida aqui se afade
a las demas referencias que estén activadas (véase el grupo
de par. 3-1%).
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20-23 Valor de consigna 3

20-31 Refriger. def. por usuario A1

ProcessCtrlUnit] cerrado para introducir una
referencia de consigna que
pueda ser utilizada por el
controlador PID del
convertidor de frecuencia.
Consulte la descripciéon de

20-20 Funcién de realim..

iNOTA!

La referencia de
consigna introducida
aqui se anade a las
demas referencias que
estén activadas (ver
grupo de parametros
3-1%).

3.18.3 20-3* Conv. realim. av.

Range: Funcién: Range: Funcién:
0.000 [-999999.999 - El valor de consigna 3 se 10.0000% | [8.0000 - Utilice este pardmetro para introducir
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 utiliza en modo de lazo 12.0000 ] el valor del coeficiente A1 cuando

20-30 Refrigerante esta ajustado en

Definido por usuario [7]

20-32 Refriger. def. por usuario A2

Range: Funcién:
-2250.00% | [-3000.00 - Utilice este pardmetro para
-1500.00 ] introducir el valor del coeficiente A2

cuando 20-30 Refrigerante esta
ajustado en Definido por usuario [7].

20-33 Refriger. def. por usuario A3

Range: Funcién:
250.000* [ [200.000 - Utilice este pardmetro para introducir
300.000 ] el valor del coeficiente A3 cuando

20-30 Refrigerante esta ajustado en
Definido por usuario [7].

20-34 Area del ventilador 1 [m?]

Range: Funcién:
En aplicaciones de compresores para aire acondicionado, a Se utiliza para ajustar el area de los
menudo resulta Util controlar el sistema basandose en la conductos de aire con respecto a la
temperatura del refrigerante. No obstante, generalmente es conversion de realimentacion de presion /
mas conveniente medir directamente su presién. Este grupo velocidad a caudal. La unidad (m?) esta
de parametros permite al controlador PID del convertidor de determinada por el ajuste del 0-03 Ajustes
frecuencia la conversién de mediciones de presién de regionales. El ventilador 1 se utiliza con la
refrigerante en valores de temperatura. realimentacion 1. En caso de control de la
20-30 Refrigerante diferencia de caudal, ajuste el 20-20 Funcién
. L, de realim. a [1] Diferencia, si es necesario
Option: Funcién: controlar el caudal del ventilador 1 - caudal
Seleccione el refrigerante utilizado en la del ventilador 2.
aplicacién de compresor. Este pardmetro debe
ifi 0,500 m2* [ [0,000 -
especificarse correctamente para que la 10.000
conversion de presion en temperatura sea !
o ) o m?]
precisa. Si el refrigerante utilizado no aparece
entre las opciones [0] a [6], seleccione Definido 20-35 Area del ventilador 1 [in]
por usuario [7] A continuacion, use los par. R E L
20-31 Refriger. def. por usuario A1, 20-32 Refriger. ange: uncion:
def. por usuario A2 y 20-33 Refriger. def. por Se utiliza para ajustar el drea de los conductos
usuario A3 para proporcionar A1, A2 y A3 para la de aire con respecto a la conversion de
siguiente ecuacion: realimentacion de presién / velocidad a
A2 caudal. La unidad (in?) esta determinada por
Temperatura = UnPet 1) — A — A3 . ) .
el ajuste de 0-03 Ajustes regionales. El
[0] * | R22 ventilador 1 se utiliza con la realimentacion 1.
11 |[R134a En caso de control de la diferencia de caudal,
21 |R404a ajuste 20-20 Funcion de realim. a [1] Diferencia,
31 |Rao07c si es necesario controlar el caudal del
4] |Ra10a ventilador 1 - caudal del ventilador 2.
[5] |[R502 750 [0 -
[6] |R744 in2* 15 000 in?]
[7]1 | Definido
por el
usuario
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20-36 Area del ventilador 2 [m?] 20-60 Unidad Sensorless

Range: Funcién: Option: Funcién:
Se utiliza para ajustar el drea de los [21] | I/min
conductos de aire con respecto a la [22] [I/h
conversion de realimentacion de presion / 231 | m%s
velocidad a caudal. La unidad (m?) esta [24] | m3*/min
determinada por el ajuste de 0-03 Ajustes 251 [m¥h
regionales. El ventilador 2 se utiliza con la 70] | mbar
realimentacion 2. En caso de control de la 711 |bar
diferencia de caudal, ajuste 20-20 Funcion 1721 |Pa
de realim. a [1] Diferencia, ?I es necesario 73] | kPa
controlar el caudal del ventilador 1 — caudal 74] | m WG
del ventilador 2.
[75] [ mm Hg
0,500 m2* [ [0,000 - [120] | GPM
10,000 [121] | gal/s
m?] [122] | gal/min
i . . 123 I/h
20-37 Area del ventilador 2 [in%] (1231 ] gal/
R Funci6 [124] | CFM
ange: uncion: [125] /s
Se uFlIlza para ajustar el area de Io.s conductos 11261 | /min
de aire con respecto a la conversion de 11271 [ fe/h
realimentacién de presion / velocidad a -
[170] | psi
caudal. La unidad (in?) esta determinada por - 5
. ) . [171] | libras/pulg.
el ajuste de 0-03 Ajustes regionales. El -
[172] | in wg

ventilador 2 se utiliza con la realimentacion 2.

[173] | pies WG

ajuste 20-20 Funcion de realim. a [1] Diferencia, (1741 ] pulg Hg

si es necesario controlar el caudal del 20-69 Informacién Sensorless

ventilador 1 - caudal del ventilador 2. ..
Range: Funcién:

0* | 0-0] |

En caso de control de la diferencia de caudal,

750 [0 -
in2 15 000 in?]

3,185 207 Ajuste autom. PID

Range: Funcién:
100 %* | [50 - 150 %] | Ajuste el factor de densidad del aire para la
conversion de presion a caudal en %

El control PID de lazo cerrado del convertidor de frecuencia
(parametros 20-**, convertidor de frecuenciaFCLazo

cerrado), puede ajustarse automaticamente, simplificando la
puesta en marcha y ahorrando tiempo, a la vez que asegura
un ajuste preciso del control PID. Para utilizar el autoajute es
necesario que el convertidor de frecuencia esté configurado

relativo a la densidad del aire a nivel del
mar a 20 °C (100 % ~ 1,2 kg/m?3).

3.18.4 20-6* Sensorless para lazo cerrado en 1-00 Modo Configuracién.

Pardmetros para Sensorless. Consulte también 20-00 Fuente Para reaccionar ante los mensajes que se producen durante
realim. 1, 18-50 Lectura Sensorless [unidad], 16-26 Potencia la secuencia de autoajuste, debe utilizarse un panel de
filtrada [kW] y 16-27 Potencia filtrada [CV]. control gréfico local (LCP).

IN()TAl Al activar 20-79 Autoajuste PID, el convertidor de frecuencia
La unidad sensorless y la informacién sensorless requieren se pone en modo de autoajuste. EI LCP dirige entonces al
ajuste por el MCT10 con médulo especifico sensorless. usuario mediante instrucciones en la pantalla.

20-60 Unidad Sensorless El ventilador o la bomba se arrancan pulsando el botén

. . [Auto On] del LCP y aplicando una sefial de arranque. La
Option: Funcién: . .
velocidad se ajusta manualmente pulsando las teclas de
navegacion [4] o [¥] del LCP, a un nivel en el que la

Seleccione la unidad que debe utilizarse con
18-50 Lectura Sensorless [unidad].

[20] |I/s
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realimentacion esté préxima al valor de consigna del 20-70 Tipo de lazo cerrado

sistema. Option: Funcién:

[2] | Presion lenta

iNOTAI [3] | Temperatura

Cuando se ajusta manualmente la velocidad del motor, no es rapida
posible poner el motor a la méxima o minima velocidad, ya 4] |Temperatura
que es necesario cambiar la velocidad del motor de forma lenta

escalonada durante el autoajuste.

20-71 Modo Configuracién

El autoajuste del PID funciona introduciendo cambios Option: Funcién:
escalonados mientras opera en un estado estable, y monito- [0] * | Normal | Ajuste normal de este pardmetro, adecuado para
rizando entonces la realimentacion. A partir de la respuesta control de presién en sistemas de ventiladores.

de realimentacién se calculan los valores necesarios para
20-93 Ganancia proporc. PID 'y 20-94 Tiempo integral PID.

20-95 Tiempo diferencial PID se pone a 0 (cero). 20-81 Ctrl.
normal/inverso de PID se determina durante el proceso de

[1] | Rapido | Ajuste rapido que se utiliza generalmente en
sistemas de bombeo, en los que es necesaria una

respuesta mas rapida del controlador.

ajuste. . :
) 20-72 Cambio de salida PID
. Range: Funcién:
Estos valores calculados se presentan en el LCP y el usuario 9
puede decidir si los acepta o no. Una vez aceptados, los 0.10%| [0.01 - [ Este parametro ajusta la magnitud del cambio de
0.50 ] paso durante el autoajuste. El valor es un

valores se escriben en los pardmetros relevantes y se
desactiva el modo de autoajuste del PID en 20-79 Autoajuste
PID. Dependiendo del sistema que se esté controlando, el
tiempo requerido para el autoajuste puede ser de varios
minutos.

Se recomienda ajustar los tiempos de rampa en 3-41 Rampa
1 tiempo acel. rampa o 3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa o
3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa 'y 3-52 Rampa 2 tiempo
desacel. rampa de acuerdo con la inercia de la carga antes de
llevar a cabo el autoajuste de PID. Si el autoajuste de PID se
lleva a cabo con tiempos de rampa bajos, los pardmetros

porcentaje de la velocidad maxima. Por ejemplo,
si la frecuencia de salida méaxima en el 4-13 Limite
alto veloc. motor [RPM] / 4-14 Limite alto veloc.
motor [Hz] se ajusta a 50 Hz, 0,10 serd el 10 % de
50 Hz, que es 5 Hz. Este parametro debe ajustarse
a un valor que resulte en cambios de la realimen-
tacion entre un 10 % y un 20 % para la mayor
precision del ajuste automatico.

20-73 Nivel minimo de realim.

autoajustados ofreceran un control muy bajo. Debera Range: Funcion:
utilizarse un filtro de entrada para eliminar el excesivo ruido -999999.000 [Application | Se debe introducir aqui el
del sensor de realimentacién (grupos de pardmetros 6-**, ProcessCtrlUnit* | dependant] minimo nivel permitido de
5-5% y 26-**, Constante de tiempo del filtro de terminal realimentacion, en unidades de
53/54 / Constante de tiempo del filtro de pulsos #29/33), usuario, como se define en el
antes de activar el autoajuste de PID. Para obtener los 20-12 Referencia/Unidad
parametros de controlador mas precisos, se aconseja llevar a Realimentacién. Si el nivel cae
cabo el autoajuste de PID con la aplicacion funcionando de por debajo del 20-73 Nivel
forma normal, es decir, con una carga tipica. minimo de realim., el ajuste
s oo
mostrard un mensaje de error
Option: Funcién: en el LCP.

Este parametro define la respuesta de la

aplicacion. El modo predeterminado 20-74 Nivel méximo de realim.

deberia ser suficiente para la mayoria de s
P 4 Range: Funcién:

999999.000 [Application | Debe introducirse aqui el
ProcessCtrlUnit* | dependant] maximo valor permitido de la

las aplicaciones. Si se conoce la velocidad
de respuesta de la aplicacién, puede
seleccionarse aqui. Esto disminuird el . B .
X X i . realimentacién, en unidades de
tiempo necesario para realizar el ajuste . .
usuario, como se define en el
20-12 Referencia/Unidad

Realimentacion. Si el nivel

automatico del PID. El ajuste no tiene
impacto en el valor de los pardmetros

ajustados y se utiliza solo para la .
X X L. excede el valor del 20-74 Nivel
secuencia de ajuste automatico. . .
mdximo de realim., se cancela el

[0] * [ Auto autoajuste y se muestra un
[11 [Presidn rapida mensaje de error en el LCP.
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20-79 Autoajuste PID

20-82 Veloc. arranque PID [RPM]

completado con éxito y los ajustes han sido
aceptados o rechazados por el usuario, si se
pulsan los botones [OK] (Aceptar) o [Cancel]
(Cancelar) en el LCP al final del ajuste, este
parametro se pone a [0] Desactivado.

[0] * | Desactivado
[1] | Activado

Option: Funcién: Range: Funcién:
Este pardmetro arranca la secuencia de Application [Application | Cuando el convertidor de frecuencia
autoajuste PID. Una vez que el autoajuste se ha dependent* | dependant] se arranca por primera vez, acelera

3.18.6 20-8* Ajustes basicos de PID

Este grupo de parametros se utiliza para configurar el funcio-
namiento basico del controlador PID del convertidor de
frecuencia, incluida la respuesta ante un valor de la realimen-
tacién que esté por encima o por debajo del valor de
consigna, la velocidad a la que comienza a funcionar y
cuando indicara que el sistema ha alcanzado el valor de
consigna.

20-81 Ctrl. normal/inverso de PID

Option: Funcién:

[0] * | Normal | Normal [0] hace que la frecuencia de salida del
convertidor de frecuencia disminuya cuando la
realimentacion es mayor que la referencia del valor
de consigna. Esto es lo normal para aplicaciones de
bombeo y de ventilacién con presién controlada.

[11 |Inversa | Inversa [1] hace que la frecuencia de salida del
convertidor de frecuencia aumente cuando la
realimentacion es mayor que la referencia del valor
de consigna. Esto es lo normal en aplicaciones de
refrigeracion controladas por temperatura, tales
como torres de refrigeracion.

hasta esta velocidad de salida en
modo de lazo abierto, siguiendo el
tiempo de rampa de aceleracion
activo. Cuando se alcance la
velocidad de salida programada
aqui, el convertidor de frecuencia
cambiara automaticamente a modo
de lazo cerrado y el controlador PID
comenzara a funcionar. Esto es util
en aplicaciones en las que la carga
manejada debe primero acelerarse
rapidamente hasta una velocidad
minima cuando se arranca.

iNOTA!

Este parametro solo sera visible
si el 0-02 Unidad de velocidad de
motor esta ajustado a [0], rpm.

20-83 Veloc. arranque PID [Hz]

Range: Funcién:
Application [Application | Cuando el convertidor de frecuencia
dependent* | dependant] se arranca por primera vez, acelera

hasta esta frecuencia de salida en
modo de lazo abierto, siguiendo el
tiempo de rampa de aceleracion
activo. Cuando se alcance la
frecuencia de salida programada
aqui, el convertidor de frecuencia
cambiara automaticamente a modo
de lazo cerrado y el controlador PID
comenzara a funcionar. Esto es util
en aplicaciones en las que la carga
manejada debe primero acelerarse
rdpidamente hasta una velocidad
minima cuando se arranca.

iNOTA!

Este parametro solo sera visible
si el 0-02 Unidad de velocidad de
motor esta ajustado a [1], Hz.
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20-84 Ancho banda En Referencia

Range: Funcién:
59%*| [0- Cuando la diferencia entre la realimentacion y la
200 %] | referencia de consigna es menor que el valor de

este parametro, el display del convertidor de
frecuencia mostrara "Funcionando en referencia".
Este estado puede ser comunicado de forma
externa programando la funcién de una salida
digital para Func. en referencia/sin advert. [8].
Ademas, para comunicacién serie, el bit de estado
En Referencia del cédigo de estado del convertidor
de frecuencia estara activado (1).

El Ancho de banda En referencia se calcula como un
porcentaje de la referencia de consigna.

3.18.7 20-9* Controlador PID

Este grupo proporciona la capacidad de ajustar
manualmente este controlador PID. Ajustando los
pardmetros del controlador PID puede mejorarse el
rendimiento del control. Consulte el apartado PID en la Guia
de disefio Convertidor de frecuencia VLT HVAC, MG.11.Bx.yy
para obtener instrucciones sobre cémo ajustar los
pardmetros del controlador PID.

20-91 Saturaciéon de PID

Option: Funcién:

[0] | No [ No [0] El integrador seguird cambiando de valor también
después de que la salida haya alcanzado uno de los
extremos. Esto puede provocar posteriormente un
retraso en el cambio de la salida del controlador.

[11 *|Si [Si[1] El integrador se bloqueara si la salida del
controlador PID integrado ha alcanzado uno de los
extremos (valor min. o max.) y, por lo tanto, no es capaz
de realizar nuevos cambios en el valor del pardametro de
proceso controlado. Esto permite que el controlador
responda mas rapidamente cuando pueda volver a

controlar el sistema.

20-93 Ganancia proporc. PID

Range: Funcién:

0.50* | 10.00-1000] |

Si (Error x Ganancia) salta con un valor igual al establecido en
el 20-14 Mdxima referencia/realim., el controlador PID
intentard cambiar la velocidad de salida para igualarla con la
establecida en el 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] /

4-14 Limite alto veloc. motor [Hz], aunque en la practica esta
limitada por este ajuste.

La banda proporcional (error que provoca que la salida varie
de 0 a 100 %) puede calcularse mediante la féormula:

1 ) . .
( Referencia mix del * (ganancia proporcional)

iNOTA!
Ajuste siempre el valor deseado para el 20-14 Mdxima

referencia/realim. antes de ajustar los valores del controlador
PID en el grupo de parametros 20-9*,

20-94 Tiempo integral PID

Range: Funcién:
20.00 [0.01 - Con el paso del tiempo, el integrador acumula
s* 10000.00 | una contribucion a la salida desde el

s] controlador PID siempre que haya una

desviacion entre la Referencia / Valor de
consigna y las sefales de realimentacion. La
contribucion es proporcional al tamarfo de la
desviacion. Esto garantiza que la desviacion
(error) se aproxime a cero.

Se obtiene una respuesta rapida ante
cualquier desviacion cuando el tiempo
integral se ajuste a un valor bajo. No obstante,
si el ajuste es demasiado bajo, el control
puede volverse inestable.

El valor ajustado es el tiempo que necesita el
integrador para anadir la misma contribuciéon
que la parte proporcional para una desviaciéon
determinada.

Si el valor se ajusta a 10 000, el controlador
actuara como un controlador proporcional
puro, con una banda P basada en el valor
ajustado en el 20-93 Ganancia proporc. PID. Si
no hay ninguna desviacién, la salida del
controlador proporcional sera 0.

20-95 Tiempo diferencial PID

Range: Funcién:
0.00 [0.00 - | El diferenciador controla el indice de cambio de la
s* 10.00 s] | realimentacién. Si la realimentacién cambia de

forma répida, ajustara la salida del controlador PID
para reducir el indice de cambio de la realimen-
tacién. Se obtiene una rapida respuesta del
controlador PID cuando este valor es grande. No
obstante, si se utiliza un valor demasiado grande,
la frecuencia de salida del convertidor de
frecuencia puede volverse inestable.

El tiempo diferencial es util en situaciones en las
que se necesita una respuesta extremadamente
rapida del convertidor y un control preciso de la
velocidad. Puede ser dificil ajustar esto para
conseguir un control adecuado del sistema. El
tiempo diferencial no se utiliza habitualmente en
aplicaciones Convertidor de frecuencia VLT HVAC.
Por lo tanto, normalmente es mejor dejar este
pardmetro en 0 u OFF.
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20-96 Limite ganancia dif. dif. PID

Range: Funcién:
5.0¢| [1.0 - La funcién diferencial de un controlador PID
50.0] responde al indice de cambio de la realimentacién.

Como resultado, un cambio brusco de la realimen-
tacion puede hacer que la funcion diferencial
realice un cambio muy grande en la salida del

controlador PID. Este parametro limita el efecto
maximo que puede producir la funcion diferencial
del controlador PID. Un valor mas pequeiio reduce
el efecto maximo de la funcién diferencial del
controlador PID.

Este parametro solo esta activo cuando el
20-95 Tiempo diferencial PID no esta ajustado a No
0s).
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3.19 Menu principal - Lazo cerrado ampliado
- Grupo 21

El FC 102 ofrece 3 controladores PID de lazo cerrado
ampliado, adicionalmente al controlador PID. Estos pueden
configurarse independientemente para controlar actuadores
externos (valvulas, amortiguadores, etc.) o bien utilizarse
conjuntamente con el controlador PID interno para mejorar
las respuestas dinamicas a los cambios de consignas o a las
alteraciones de carga.

Los controladores PID de lazo cerrado ampliado pueden
interconectarse o conectarse con el controlador PID de lazo
cerrado para formar una configuracion de doble lazo.

Si se va a controlar un dispositivo modulador (p. €j., un
motor de valvula), éste debe ser un motor servo de posicio-
namiento con electrénica integrada que acepte una senal de
control de 0-10 V (sefal de la tarjeta de E/S analégica MCB
109) o de 0/4-20 mA (senal de la tarjeta de control y de la
tarjeta de E/S de uso general MCB 101).

La funcion de salida puede programarse en los siguientes
pardmetros:

. Tarjeta de control, terminal 42: 6-50 Terminal 42
salida (ajuste [113]..[115] o [149]...[151], Amp. lazo
cerrado 1/2/3

. Tarjeta de E/S de uso general MCB 101, terminal
X30/8: 6-60 Terminal X30/8 salida, (ajuste [113]...
[115] 6 [149]...[151], Amp. lazo cerrado 1/2/3

. Tarjeta de E/S analdgica MCB 109, terminal
X42/7..11: 26-40 Terminal X42/7 salida,
26-50 Terminal X42/9 salida, 26-60 Terminal X42/11
salida (ajuste [113]..[115], Amp. lazo cerrado 1/2/3

Las tarjetas E/S de uso general y E/S analégica son
opcionales.

3.19.1 21-0* Ajuste automatico del PID
ampliado

Cada uno de los controladores ampliados PID de lazo
cerrado (grupo de pardmetros 21-**, Lazo cerrado ampl.)
puede ajustarse automaticamente, simplificando la puesta
en marcha y ahorrando tiempo, a la vez que se asegura un
ajuste preciso del control PID.

Para utilizar el autoajuste es necesario que el controlador PID
ampliado relevante haya sido configurado para la aplicacién.

Para reaccionar ante los mensajes que se producen durante
la secuencia de autoajuste, debe utilizarse un Panel de
control local (LCP) grafico.

21-09 Autoajuste PID, Activar autoajuste, coloca al
controlador PID relevante en modo de autoajuste. El LCP
dirige entonces al usuario mediante instrucciones en la
pantalla.

El autoajuste de PID funciona introduciendo cambios
escalonados y monitorizando la realimentacion. A partir de la
respuesta de la realimentacion se calculan los valores
necesarios para la Ganancia proporcional de PID,

21-21 Ganancia proporcional 1 Ext. para 1, 21-41 Ganancia
proporcional 2 Ext. para LC AMP 2 y 21-61 Ganancia propor-
cional 3 Ext. para LC AMP 3, y la Constante de tiempo
integral, 21-22 Tiempo integral 1 Ext. para LC AMP 1,

21-42 Tiempo integral 2 Ext. para LC AMP 2 y 21-62 Tiempo
integral 3 Ext. para LC AMP 3. Los tiempos diferenciales de
PID, 21-23 Tiempo diferencial 1 Ext. para CL AMP 1,

21-43 Tiempo diferencial 2 Ext. para CL AMP 2 y 21-63 Tiempo
diferencial 3 Ext. para CL AMP 3 se ponen a 0 (cero). El modo
Normal/Inverso, 21-20 Control normal/inverso 1 Ext. para LC
AMP 1, 21-40 Control normal/inverso 2 Ext. para LC AMP 2 y
21-60 Control normal/inverso 3 Ext. para LC AMP 3 se
determina durante el proceso de autoajuste.

Estos valores calculados se presentan en el LCP y el usuario
puede decidir si los acepta o no. Una vez aceptados, los
valores se escriben en los pardmetros relevantes y se
desactiva el modo de autoajuste de PID en 27-09 Autoajuste
PID. Dependiendo del sistema que se esté controlando, el
tiempo requerido para el autoajuste de PID puede ser de
varios minutos.

Debera utilizarse un filtro de entrada para eliminar el
excesivo ruido del sensor de realimentacién (grupos de
parametros 6-**,5-5* y 26-**, Constante de tiempo del filtro
de terminal 53/54 / Constante de tiempo del filtro de pulsos
#29/33), antes de activar el autoajuste de PID.
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21-00 Tipo de lazo cerrado

21-04 Nivel maximo de realim.

21-01 Modo Configuracién

Option: Funcién:

[0] * | Normal | Ajuste normal de este pardmetro, adecuado para
control de presion en sistemas de ventiladores.

[1] | Rapido | Ajuste rapido que se utiliza generalmente en
sistemas de bombeo, en los que es necesaria una

respuesta mas rapida del controlador.

21-02 Cambio de salida PID

Range: Funcién:
0.10%| [0.01 - [ Este pardmetro ajusta la magnitud del cambio de
0.50] paso auto-ajuste. El valor es un porcentaje del

maximo valor de la sefal. Es decir, si la tensiéon de
salida analégica maxima se ajusta a 10 V, 0,10 es
el 10% de 10 V, lo que es igual a 1 V. Este
pardmetro debe ajustarse a un valor resultante en
cambios de realimentacién de entre un 10% y un
20% para obtener la mejor precision de ajuste
posible.

Range: Funcién:

-999999.000% [ [Application | Debe introducirse aqui el nivel

dependant] minimo de realimentacion

permitido, en unidades de usuario,
como se define en 21-10 Ref./Unidad
realim. 1 Ext. para LC AMP 1,

21-30 Ref./Unidad realim. 2 Ext. para
LC AMP 2 o 21-50 Ref./Unidad realim.
3 Ext. para LC AMP 3. Si el nivel cae
por debajo de 21-03 Nivel minimo de
realim., se cancela el ajuste
automatico del PID y se muestra un
mensaje de error en el LCP.

Option: Funcién: Range: Funcién:
Este parametro define la respuesta de la 999999.000% [ [Application | Se debe introducir aqui el maximo
aplicacién. El modo predeterminado dependant] nivel de realimentacion permitido,
deberia ser suficiente para la mayoria de en unidades de usuario, como se
las aplicaciones. Si se conoce la velocidad define en 21-10 Ref./Unidad realim. 1
correspondiente a la aplicaciéon, puede Ext. para LC AMP 1, 21-30 Ref./Unidad
seleccionarse aqui. Esto disminuira el realim. 2 Ext. para LC AMP 2 o
tiempo necesario para realizar al 21-50 Ref./Unidad realim. 3 Ext. para
autoajute del PID. El ajuste no influye en LC AMP 3. Si el nivel excede el valor
el valor de los parametros ya ajustados, y de 27-04 Nivel mdximo de realim., se
se utiliza s6lo para la secuencia de cancela el ajuste automético del PID
autoajute del PID. y se muestra un mensaje de error en
[0] * [ Auto el LCP.
[1] | Presion rapida X
E
[2] | Presion lenta L
B | Temperatura Option: Funcién:
rapida Este pardmetro permite seleccionar uno
[4] |Temperatura de los controladores ampliados PID y
lenta arranca el ajuste automatico para ese

controlador. Una vez que el ajuste
automadtico se ha completado con éxito,
y los ajustes han sido aceptados o
rechazados por el usuario, pulsando los
botones [OK] o [Cancel] en el LCP al final
del ajuste automatico, este pardmetro se
pone a [0] Desactivado.

[0] * | Desactivado

[1] [PID ext. CL 1 activ.
[2] PID ext. CL 2 activ.
[3] [PID ext. CL 3 activ.

3.19.2 21-1* Ref./Realim. lazo cerrado 1

FC102
Referencia
externa
P 21-13 )
Controlador Selhal de
Consignal]  de bucle salida
—— | cerrado P 6-50
. P 21-15 ext. 1
Realimen-
tacion
P 21-14
MCB101 Sefal de
salida
P 6-60
130BA355.11
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21-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext. 21-11 Referencia minima 1 Ext.

Option: Funcién: Range: Funcién:
Seleccionar la unidad para la referencia y la 0.000 ExtPID1Unit* | [Application Seleccionar el minimo
realimentacion. dependant] para el controlador de
[l lazo cerrado 1.
[1] * % . P
[5] PPM
[10] | 1/min Range: Funcién:
(111 |[rRPm 100.000 [Application | Seleccionar el maximo para el
121 | PuLsors ExtPID1Unit* dependant] controlador de lazo cerrado 1.
[20] |I/s La dinamica del controlador PID
[21] | I/min dependera del valor ajustado
[22] [I/h en este parametro. Consulte
[23]1 | m%s también 21-21 Ganancia propor-
241 | m3min cional 1 Ext..
[25] | m*h
30] |kg/s iNOTA!
[31] [kg/min Ajuste siempre el valor deseado para 21-12 Referencia
32 |kg/h mdxima 1 Ext. antes de ajustar los valores para el controlador
33 |vmin PID en el grupo de pardmetros 20-9*.
[34] [t/h
801 s
[41]1 [ m/min Option: Funcién:
[45] |m Este parametro define qué
[60] |°C entrada del convertidor de
[70] | mbar frecuencia se tratara como fuente
[71]1 | bar de la sefial de referencia para el
[72] |Pa controlador de lazo cerrado 1. La
1731 | kPa entrada analdégica X30/11 y la
741 |m wa entrada analégica X30/12 hacen
[75] | mm Hg referencia a entradas de la E/S de
180] | kw propdsito general.
[120] | GPM [0] * | Sin funcién
[121] | gal/s [1] | Entrada analégica 53
[122] | gal/min [2] | Entrada analdgica 54
[123] [ gal/h [7]1 | Entrada pulsos 29
[124] | CFM [8] | Entrada pulsos 33
[125] | ft®/s [20] | Potenciom. digital
[126] | ft¢/min [21] | Entrada analégica X30/11
[127] | f/h [22] [ Entrada anal6gica X30/12
[130] | Ib/s [23] | Entr. analdg. X42/1
[131] | Ib/min [24] [ Entr. analdg. X42/3
[132] | Ib/h [25] | Entr. analdg. X42/5
[140] | pies/s [29] | Entr. anal. X48/2
[141]1 | ft/m [30] | Lazo cerrado 1 ampl.
[145] | pies [31] [ Lazo cerrado 2 ampl.
[160] | °F [32] [ Lazo cerrado 3 ampl.
[170] | psi
[1711 | libras/pulg.?
[172] | in wg
[173] | pies WG
[174] | pulg Hg
[180] | CV
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21-14 Fuente realim. 1 Ext.

Option: Funcién:

Este parametro define qué entrada
del convertidor de frecuencia se
tratard como fuente de la senal de
realimentacién para el controlador de
lazo cerrado 1. La entrada analégica
X30/11 y la entrada analégica X30/12
hacen referencia a entradas de la E/S
de propésito general .

[0] * | Sin funcién

[1] Entrada analégica 53

[2] Entrada analdgica 54
[3] Ent. pulsos 29

[4] Ent. pulso 33

[7] Entr. analég. X30/11
[8] Entr. analég. X30/12
[9] Entr. analég. X42/1
[10] [Entr. analdg. X42/3
[11] [Entr. analdg. X42/5
[15] | Entr. anal. X48/2
[100] | Realim. de bus 1
[101] | Realim. de bus 2
[102] | Realim. de bus 3

21-15 Consigna 1 Ext.

Range: Funcién:

0.000 [-999999.999 - | El valor de consigna de

ExtPID1Unit* 999999.999 referencia se utiliza en lazo
ExtPID1Unit] cerrado ampliado 1. El valor de

consigna ext. 1 se suma al valor
procedente de la fuente de
referencia ext. 1 seleccionada
en 21-13 Fuente referencia 1
Ext..

21-17 Referencia 1 Ext. [Unidad]

Range: Funcién:
0.000 [-999999.999 - Lectura del valor de
ExtPID1Unit* 999999.999 referencia para el

controlador de lazo
cerrado 1.

ExtPID1Unit]

21-18 Realim. 1 Ext. [Unidad]

Range: Funcién:
0.000 [-999999.999 - Lectura del valor de
ExtPID1Unit* 999999.999 realimentacion para el

ExtPID1Unit] controlador de lazo

cerrado 1.

21-19 Salida 1 Ext. [%]
Range:

Funcién:

0 %*| [0 - 100 %] | Lectura del valor de salida para el controlador
de lazo cerrado 1.

3.19.3 21-2* PID de lazo cerrado 1

21-20 Control normal/inverso 1 Ext.

Option: Funcién:

[0] * | Normal | Seleccione Normal [0] si la salida debe reducirse
cuando la realimentacion es mayor que la referencia.

[11 | Inversa | Seleccione Inverso [1] si la salida debe aumentarse

cuando la realimentacion es mayor que la referencia.

21-21 Ganancia proporcional 1 Ext.

Range: Funcién:
0.01* | 10.00-1000] |

Si (Error x Ganancia) aparece con un valor igual al ajustado
en 20-14 Mdxima referencia/realim., el controlador PID tratara
de cambiar la velocidad de salida segun lo ajustado en el par.
4-13/4-14, Limite alto veloc. motor, aunque, claro esta,
limitado en la practica por este ajuste.

La banda proporcional (error que provoca que la salida varie
de 0 a 100 %) puede calcularse mediante la formula:

1 ) . .
(Referencia max. de! * (ganancia proporcional)

iNOTA!

Ajuste siempre el valor deseado para 20-14 Mdxima
referencia/realim. antes de ajustar los valores para el
controlador PID en el grupo de parametros 20-9*.

21-22 Tiempo integral 1 Ext.

Range: Funcién:

10000.00 [0.01 - Con el paso del tiempo, el integrador

s* 10000.00 [acumula una contribucién a la salida del
s] controlador PID, en tanto que exista una

desviacion entre la referencia/valor de
consigna y las sefales de realimentacion.
La contribucién es proporcional al tamafo
de la desviacion. Esto es necesario para
asegurar que la desviacién (error) se
aproxima a cero.

Cuando el tiempo integral se ajusta en un
valor bajo, se obtiene una respuesta
rdpida ante cualquier desviaciéon. No
obstante, si su ajuste es demasiado bajo,
el control puede volverse inestable.

El valor ajustado es el tiempo que necesita
el integrador para afnadir la misma contri-
bucién que la parte proporcional para una
desviacion dada.

Si el valor se ajusta en 10.000, el
controlador actuard como un controlador
proporcional puro con una banda P
basada en el valor ajustado en

20-93 Ganancia proporc. PID. Cuando no
hay ninguna desviacién presente, la salida
del controlador proporcional serd 0.
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21-23 Tiempo diferencial 1 Ext.

21-30 Ref./Unidad realim. 2 Ext.

Range: Funcién: Option: Funcién:
0.00 s*| [0.00 - 10.00 | El diferenciador no reacciona a un error [123] [ gal/h
s] constante. Sélo proporciona una ganancia [124] | CFM
cuando la realimentacién cambia. Cuanto [125] | ft¥/s
mas rapido cambia la realimentacién, mas [126] | f&/min
fuerte es la ganancia del diferenciador. 11271 | f/h
[130] | Ib/s
21-24 Limite ganancia dif. 1 ext. [131] | Ib/min
Range: Funcién: 11321 | Ib/h
5.0¢| [1.0 - 50.0 ] | Establezca un limite para la ganancia del [140] | pies/s
diferenciador (DG). La DG aumentara si se 11411 | ft/m
producen cambios rapidos. Limite la DG para [145] | pies
obtener una DG pura con cambios lentos y una 11601 | °F
DG constante con cambios rapidos. 11701 | psi
[1711 | libras/pulg.?
3.19.4 21-3* Lazo cerrado 2 Ref./Real [172] | in wg
[173] | pies WG
Option: Funcién: (1801 &V
Para mas detalles, véase 21-10 Ref./Unidad
realim. 1 Ext. Range: Funcién:
[0] 0.000 [Application Consulte 21-11 Referencia
[1* |% ExtPID2Unit* dependant] minima 1 Ext. para obtener
51 |PPMm mas informacién
[10] | 1/min
[12] [PULSO/s Range: Funcién:
[20] |I/s 100.000 [Application Consulte 27-12 Referencia
[21] | I/min ExtPID2Unit* dependant] mdxima 1 Ext. para obtener
[22] [I/h mas informacion
[23] |m’s
[25] [m*h Option: Funcién:
[30] |kag/s Consulte 21-13 Fuente referencia 1
[31] [kg/min Ext. para obtener mas
[32] |kg/h informacion
[33] |t¥/min [0] * | Sin funcién
[34] |t/h [1] | Entrada analégica 53
[40] [m/s [2] |Entrada analégica 54
[41] [ m/min [71 |Entrada pulsos 29
451 |m [8] |Entrada pulsos 33
[60] |°C [20] | Potenciém. digital
[70] | mbar [21] | Entrada analégica X30/11
(711 | bar [22] | Entrada analégica X30/12
[72] |Pa [23] | Entr. analég. X42/1
(73] |kpa [24] [ Entr. analdg. X42/3
741 |m WG [25] | Entr. analég. X42/5
[75] | mm Hg [29] | Entr. anal. X48/2
(801 | kW [30] | Lazo cerrado 1 ampl.
[120] | GPM [31] | Lazo cerrado 2 ampl.
[121] | gal/s [32] | Lazo cerrado 3 ampl.
[122] [ gal/min
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21-34 Fuente realim. 2 Ext.

Option: Funcién:

21-41 Ganancia proporcional 2 Ext.

Range: Funcién:

Consulte 27-14 Fuente realim. 1 Ext.
para obtener mas informacién

0.01*| [0.00 - 10.00 ] [ Consulte 21-21 Ganancia proporcional 1 Ext.

para obtener mas informacién

[0] * | Sin funcién

[11 | Entrada analdgica 53

21-42 Tiempo integral 2 Ext.

[15] | Entr. anal. X48/2
[100] | Realim. de bus 1
[101] | Realim. de bus 2
[102] | Realim. de bus 3

21-35 Consigna 2 Ext.

Range: Funcién:
0.000 [-999999.999 - Consulte 27-15 Consigna
ExtPID2Unit* 999999.999 1 Ext. para obtener mas

ExtPID2Unit] informacion

[2] |Entrada analégica 54 Range: Funcién:

[3] Ent. pulsos 29 10000.00 s* [ [0.01 - 10000.00 s] [ Consulte 27-22 Tiempo integral 1
[4] Ent. pulso 33 Ext. para obtener mas

[71 | Entr. analdg. X30/11 informacion

[8] Entr. analog. X30/12 . . .

9] |Entr. analég. X42/1 21-43 Tiempo diferencial 2 Ext.

[10] [Entr. analég. X42/3 Range: Funcién:

[11] | Entr. analég. X42/5 0.00 s*| [0.00 - 10.00 s] | Consulte 21-23 Tiempo diferencial 1 Ext.

para obtener mas informacion

21-44 Limite ganancia dif. 2 ext.

Range: Funcién:
5.0¢| [1.0 - 50.0 ] | Consulte 21-24 Limite ganancia dif. 1 ext. para
obtener mas informacién

3.19.6 21-5* Lazo cerrado 3 Ref./Real

21-50 Ref./Unidad realim. 3 Ext.

21-37 Referencia 2 Ext. [Unidad] Option: Funcién;
Range: Funcién: Consulte 21-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext. para
0.000 [-999999.999 - | Consulte 21-17 Referencia 1 obtener mas informacion
ExtPID2Unit* 999999.999 Ext. [Unidad], Referencia ext. (o]
ExtPID2Unit] 1 [Unidad], para obtener 1+ |%
mas informacién. [5] PPM
. . [10] | 1/min
21-38 Realim. 2 Ext. [Unidad] 1] | RPM
Range: Funcion: [12] | PULSO/s
0.000 [-999999.999 - Consulte 21-18 Realim. 1 200 |1/s
ExtPID2Unit* 999999.999 Ext. [Unidad] para 211 | /min
ExtPID2Unit] .obtener Tr’\as 221 |wn
informacion 23] | m¥s
3 [24] [ m*min
21-39 Salida 2 Ext. [%] 251 [mih
Range: Funcién: 130] |kg/s
0 %* [ [0- 100 %] | Consulte 271-19 Salida 1 Ext. [%] para obtener 311 |kg/min
mas informacion 321 |kg/h
[33] [t/min
3.19.5 21-4* PID de lazo cerrado 2 ext. (341 |t/
[40] | m/s
21-40 Control normal/inverso 2 Ext. (411 | m/min
. Lo [45] |m
Option: Funcién: 601 | °C
Para mas detalles, véase «{1#<xref ..>} [70] | mbar
[0] * | Normal [71] |bar
[1] Inversa [72] |Pa
[73] | kPa
[74] | m WG
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21-50 Ref./Unidad realim. 3 Ext.

21-53 Fuente referencia 3 Ext.

mas informacion

21-52 Referencia maxima 3 Ext.

Option: Funcién: Option: Funcién:

[75] [ mm Hg [29] | Entr. anal. X48/2

[80] | kW [30] | Lazo cerrado 1 ampl.

[120] | GPM [31] | Lazo cerrado 2 ampl.

[121] | gal/s [32] | Lazo cerrado 3 ampl.

[122] | gal/min ¥

[123] | gal/h

[124] | CFM Option: Funcién:

11251 | fe/s Consulte 21-14 Fuente realim. 1 Ext.
[126] | f&/min para obtener mas informacion
[127] | f/h [0] * |Sin funcién

[130] | Ib/s [1] Entrada analdgica 53

[131] | Ib/min 2] Entrada analdgica 54

[132] [ Ib/h [3] Ent. pulsos 29

[140] | pies/s [4] Ent. pulso 33

[141] [ ft/m [7] Entr. analég. X30/11

[145] | pies [8] Entr. analog. X30/12

[160] | °F [9] Entr. analog. X42/1

[170] | psi [10] [Entr. analdg. X42/3

[1711 | libras/pulg.? [11] [Entr. analég. X42/5

[172] | in wg [15] | Entr. anal. X48/2

[173] | pies WG [100] [ Realim. de bus 1

[174] | pulg Hg [101] | Realim. de bus 2

[180] | CV [102] | Realim. de bus 3

Range: Funcién: Range: Funcion:

0.000 [Application Consulte 21-11 Referencia 0.000 [-999999.999 - Consulte 21-15 Consigna
ExtPID3Unit* dependant] minima 1 Ext. para obtener ExtPID3Unit* 999999.999 1 Ext. para obtener mas

ExtPID3Unit]

21-57 Referencia 3 Ext. [Unidad]

informacion

Range: Funcién: Range: Funcién:
100.000 [Application Consulte 21-12 Referencia 0.000 [-999999.999 - Consulte 21-17 Referencia
ExtPID3Unit* dependant] mdxima 1 Ext. para obtener ExtPID3Unit* 999999.999 1 Ext. [Unidad] para
mas informacién ExtPID3Unit] obtener mas informacion
Option: Funcién: Range: Funcién:
Consulte 21-13 Fuente referencia 1 0.000 [-999999.999 - Consulte 21-18 Realim. 1
Ext. para obtener mas ExtPID3Unit* 999999.999 Ext. [Unidad] para
informacion ExtPID3Unit] obtener mas
(0] * | sin funcién informacion
[1] | Entrada analégica 53 )
[2] [Entrada analégica 54
[71 | Entrada pulsos 29 Range: Funci6n:

[8] | Entrada pulsos 33

[20] [ Potenciom. digital

[21] | Entrada anal6gica X30/11

[22] [ Entrada analdgica X30/12

[23] | Entr. analdg. X42/1

[24] | Entr. analég. X42/3

[25] | Entr. analég. X42/5

0 %* [ [0 - 100 %] | Consulte la 21-19 Salida 1 Ext. [%] para obtener
mas informacién.
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3.19.7 21-6* PID de lazo cerrado 3

21-60 Control normal/inverso 3 Ext.

Option: Funcién:

Para mas detalles, véase {1#<xref ..>}

[0] * | Normal

[1] Inversa

21-61 Ganancia proporcional 3 Ext.

Range: Funcién:

0.01*| [0.00 - 10.00 ] | Consulte 21-21 Ganancia proporcional 1 Ext.
para obtener mas informacién

21-62 Tiempo integral 3 Ext.

Range: Funcién:

10000.00 s* [ [0.01 - 10000.00 s] | Consulte 21-22 Tiempo integral 1
Ext. para obtener mas

informacion

21-63 Tiempo diferencial 3 Ext.

Range: Funcién:

0.00 s*| [0.00 - 10.00 s] [ Para mas detalles, véase 271-23 Tiempo
diferencial 1 Ext.

21-64 Limite ganancia dif. 3 ext.
Range: Funcién:

5.0¢| [1.0 - 50.0 ] | Consulte 21-24 Limite ganancia dif. 1 ext. para
obtener mas informacion
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3.20 Menu principal - Funciones de aplicacion - Grupo 22

Este grupo contiene los pardmetros usados para controlar las 22-00 Retardo parada ext.

aplicaciones Convertidor de frecuencia VLT HVAC. Range: Funcion:

22-00 Retardo parada ext. de que la sefal haya sido eliminada de la entrada
digital programada para el Blogueo externo, antes

Range: Funcién:

. X - de que la reaccién tenga lugar.
0 s*| [0-600 |Sélo es relevante si una de las entradas digitales a 9a 1ug

s] del grupo de parametros 5-1* ha sido programada ] )
para Parada externa [7]. El Temporizador de
bloqueo externo introducira un retardo después Range: Funcio6n:
0.50 5 | 10.02-10.00s] |

3.20.1 22-2* Deteccion de falta de caudal
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El convertidor de frecuencia incluye funciones para detectar si las condiciones de carga del sistema permiten que el motor sea
detenido:

*Deteccién de baja potencia

*Deteccién de baja velocidad

Una de estas dos sefales debe estar activa durante un tiempo ajustado (22-24 Retardo falta de caudal) antes de que se produzca
la accion seleccionada. Posibles acciones a seleccionar (22-23 Funcidn falta de caudal): Sin accidon, Advertencia, Alarma, Modo ir a
dormir.

Deteccion de falta de caudal:

Esta funcion se utiliza para detectar una situacién de falta de caudal en sistemas de bombeo en los que todas las valvulas
pueden cerrarse. Puede usarse tanto cuando estan controladas por el controlador Pl integrado del convertidor de frecuencia
como por un controlador Pl externo. Debe programarse la configuracién real en 7-00 Modo Configuracion.

Modo de configuracién para

- Controlador Pl integrado: Lazo cerrado

- Controlador Pl externo: Lazo abierto

152 MG.11.CB.05 - VLT’ es una marca registrada de Danfoss.



Dt

Descripcién del parametro Guia de programacién del convertidor de frecuencia VLT" HVAC

iNOTA!

Realice la puesta a punto sin caudal antes de configurar los pardmetros del controlador PI

FC

130BA253.10

0oooo
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000

) e
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1
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Flujo

La deteccion de falta de caudal se basa en la medicién de la
velocidad y la potencia. Para una determinada velocidad, el
convertidor de frecuencia calcula la potencia sin caudal.
Esta coherencia estd basada en el ajuste de dos conjuntos de
velocidad con su potencia asociada sin caudal. Controlando
la potencia es posible detectar las condiciones de falta de
caudal en sistemas con presion de succioén fluctuante, o si la
bomba tiene una caracteristica plana en la zona de baja
velocidad.

Los dos conjuntos de datos deben basarse en medidas de la
potencia realizadas aproximadamente al 50 % y al 85 % de la
velocidad maxima, con las vélvulas cerradas. Los datos se
programan en el grupo de parametros 22-3*. También es
posible ejecutar un Ajuste automdtico de baja potencia
(22-20 Ajuste auto baja potencia), realizando el proceso de
puesta en marcha paso a paso automaticamente y
almacenando, también automaticamente, los datos
medidos. El convertidor de frecuencia debe ajustarse para
Lazo abierto en 7-00 Modo Configuracién, cuando se lleve a
cabo el Ajuste automatico (ver Puesta a punto sin caudal,
grupo de parametros 22-3%).

iNOTA!
Si se va a utilizar el controlador Pl integrado, realice una

puesta a punto sin caudal antes de ajustar los pardmetros del
controlador PI.

Deteccién de baja velocidad:
Deteccidn de baja velocidad proporciona una sefal si el motor
esta funcionando con la velocidad minima ajustada en

4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o 4-12 Limite bajo veloc.
motor [Hz]. Las acciones son comunes con deteccion de falta
de caudal (no es posible la seleccién individual).

El uso de la deteccion de baja velocidad no esta limitado a
sistemas sin caudal, sino que puede ser utilizado en
cualquier sistema en el que el funcionamiento a minima
velocidad permita parar el motor hasta que la carga requiera
una velocidad mayor que la minima, como puede ser el caso
de sistemas con ventiladores y compresores.

iNOTA!

En sistemas de bombeo asegurese de que la velocidad
minima de 4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o 4-12 Limite
bajo veloc. motor [Hz] se ha ajustado lo suficientemente alta
para la deteccién, ya que la bomba puede funcionar a una
velocidad bastante alta incluso con las valvulas cerradas.

Deteccién de bomba seca:

Deteccion de falta de caudal puede utilizarse también para
detectar si la bomba estd funcionando en seco (bajo
consumo de energia-alta velocidad). Puede usarse tanto con
el controlador Pl integrado como con uno externo.

La condicion para la sefal de Bomba seca:

- consumo de energia por debajo del nivel sin caudal

<

- bomba funcionando a velocidad o a referencia
maxima de lazo abierto, la que sea menor.
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La sefal debe permanecer activa durante el tiempo ajustado
(22-27 Retardo bomba seca), antes de que se produzca la
accién seleccionada.

Posibles acciones a seleccionar (22-26 Funcién bomba seca):

- Advertencia
- Alarma

Deteccion de falta de caudal debe estar activado
(22-23 Funcién falta de caudal) y realizandose (grupo de
pardmetros 22-3*, Ajuste sin potencia).

22-20 Ajuste auto baja potencia

Inicie el ajuste automatico de los datos de potencia para configurar
la potencia de falta de caudal.

Option: Funcién:

[0] * | No

[1] | Activado | Cuando estd ajustado a Activado, se activa una
secuencia de autoajuste, que fija automaticamente
una velocidad de aprox. el 50 y el 85 % de la
velocidad nominal del motor (4-13 Limite alto veloc.
motor [RPM], 4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]). A
estas dos velocidades, el consumo de energia se
mide y se guarda automaticamente.

Antes de activar el ajuste automatico:

1. Cierre la(s) valvula(s) para crear una
condicién sin caudal.

2. El convertidor de frecuencia debe
ajustarse a lazo abierto (7-00 Modo
Configuracién).

Tenga presente que también es
importante ajustar el 1-03 Caracteristicas
de par.

iNOTA!
El ajuste automatico debe realizarse cuando el sistema haya
alcanzado la temperatura normal de funcionamiento.

iNOTA!

Es importante que el 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] o el
4-14 Limite alto veloc. motor [Hz] esté ajustado a la méxima
velocidad de funcionamiento del motor.

Es importante realizar el ajuste automatico antes de
configurar el controlador Pl integrado, porque los ajustes se
reiniciaran al cambiar de lazo cerrado a abierto en el

1-00 Modo Configuracion.

iNOTA!
Realice la puesta a punto con los mismos ajustes en el

1-03 Caracteristicas de par que para el funcionamiento tras la
puesta a punto.

22-21 Detecciéon baja potencia

Option: Funcién:

[0] * | Desactivado
[1] | Activado

Si se selecciona Activado, debe realizarse la
deteccion de baja potencia para ajustar los
parametros del grupo 22-3* para un funciona-
miento adecuado.

22-22 Deteccién baja velocidad

Option: Funcién:

[0] * | Desactivado
[1] | Activado

Seleccione Activado para detectar cuando
funciona el motor con una velocidad como la
ajustada en el 4-17 Limite bajo veloc. motor
[RPM] o 4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz].

22-23 Funcién falta de caudal

Acciones comunes para deteccion de baja potencia y deteccién de
baja velocidad (no son posibles selecciones individuales).

Option: Funcién:
[0] * [ No
[11 [ Modo reposo | El convertidor de frecuencia entrara en modo
ir a dormir cuando se detecte la condicién Sin
caudal. Para obtener mas detalles sobre las

opciones de programacién para el modo ir a

dormir, consulte el grupo de parametros
22-4%,

[2] | Advertencia | El convertidor de frecuencia continuara
funcionando pero activara una advertencia de
Sin caudal [W92]. Una salida digital del
convertidor de frecuencia o un bus de
comunicacién serie puede comunicar una

advertencia a otro equipo.

El convertidor de frecuencia se detendra y
activara una alarma de Sin caudal [A 92]. Una
salida digital del convertidor de frecuencia o
un bus de comunicacion serie puede

[3]1 [Alarma

comunicar una alarma a otro equipo.

iNOTA!
No ajuste el 74-20 Modo Reset a [13] Reinicio auto. infinito
cuando el 22-23 Funcién falta de caudal esté ajustado a [3]
Alarma. Eso haria que el convertidor de frecuencia
conmutara continuamente entre funcionamiento y parada
cuando se detectase una situacion de Sin caudal.

iNOTA!
Si el convertidor de frecuencia esta equipado con un bypass
de velocidad constante, con una funcién de bypass
automatico que activa el bypass si el convertidor
experimenta una situacion persistente de alarma, asegurese
de desactivar la funcién de bypass automatico si se ha
seleccionado [3] Alarma como funcién para Sin caudal.
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22-24 Retardo falta de caudal

Range: Funcién:

22-27 Retardo bomba seca

Range: Funcién:

10 s* [ [1 - 600 s] | Ajuste el tiempo que Baja potencia / Baja
velocidad deben permanecer detectadas para
activar la sefal de ejecuciéon de acciones. Si la
detecciéon desaparece antes de transcurrir el
tiempo, el temporizador se reinicia.

Seleccione la accion deseada para el funcionamiento de bomba
seca.

Option: Funcién:

22-26 Funcién bomba seca

[0] * [ No

[1]1 | Advertencia El convertidor de frecuencia seguira
funcionando, pero activara una
advertencia de bomba seca [W93]. Una
salida digital del convertidor de frecuencia
o un bus de comunicacién serie puede

comunicar una advertencia a otro equipo.

[2] | Alarma El convertidor de frecuencia detendra su
funcionamiento y activara una alarma de
bomba seca [A93]. Una salida digital del
convertidor de frecuencia o un bus de
comunicacién serie puede comunicar una

alarma a otro equipo.

[3] | Reinic. alarma El convertidor de frecuencia detendra su
man. funcionamiento y activara una alarma de
bomba seca [A93]. Una salida digital del
convertidor de frecuencia o un bus de
comunicacion serie puede comunicar una

alarma a otro equipo.

iNOTA!
Deteccién de baja potencia debe estar activado

(22-21 Deteccion baja potencia) y realizandose (utilizando ya
sea el grupo de pardmetros 22-3*, Ajuste de potencia sin
caudal, o el 22-20 Ajuste auto baja potencia) para poder
utilizar la deteccion de bomba seca.

iNOTA!

No ajuste el 74-20 Modo Reset a [13] Reinicio auto. infinito
cuando el 22-26 Funcién bomba seca esté ajustado a [2]
Alarma. Si se hace esto, el convertidor de frecuencia
cambiara continuamente de funcionamiento a parada y
viceversa en caso de deteccién de bomba seca.

iNOTA!
Si el convertidor de frecuencia esta equipado con un bypass
de velocidad constante, con funcién de bypass automatico
que arranca el bypass si el convertidor experimenta una
condicién de alarma persistente, asegtrese de desactivar la
funcién de bypass automaético si [2] Alarma o [3] Reinicio
alarma man. esta seleccionado como la funcién de bomba
seca.

10 s*| [0 - 600 s] | Define cuanto tiempo debe estar activo el
estado de bomba seca antes de activar una
advertencia o una alarma.

3.20.2 22-3* Ajuste pot. falta de caudal

Secuencia de ajuste, si no se selecciona Ajuste automdtico en
22-20 Ajuste auto baja potencia.

1. Cierre la vélvula principal para detener el caudal

2. Haga funcionar el motor hasta que el sistema haya
alcanzado la temperatura normal de funciona-
miento.

3. Pulse el botén Hand On (Marcha local) en el LCP y
ajuste la velocidad a aproximadamente el 85 % de
la velocidad nominal. Tome nota de la velocidad
exacta

4. Lea el consumo de energia leyendo la energia real
en la linea de datos del LCP o llamando a
16-10 Potencia [kW] o a 16-11 Potencia [HP]en el
Menu principal. Anote la lectura de datos de
potencia

5. Cambie la velocidad a aproximadamente el 50 %
de la nominal. Tome nota de la velocidad exacta

6. Lea el consumo de energia leyendo la energia real
en la linea de datos del LCP o llamando a
16-10 Potencia [kW] o a 16-11 Potencia [HP]en el
Menu principal. Anote la lectura de datos de
potencia

7. Programe las velocidades utilizadas en 22-32 Veloc.
baja [RPM], 22-33 Veloc. baja [Hz], 22-36 Veloc. alta
[RPM] 'y 22-37 Veloc. alta [Hz]

8. Programe los valores de potencia asociados en
22-34 Potencia veloc. baja [kW], 22-35 Potencia veloc.
baja [CV], 22-38 Potencia veloc. alta [kW] y
22-39 Potencia veloc. alta [CV]

9. Vuelva a cambiar mediante Auto On (automatico
conectado ) o Off (desconectado).

iNOTA!

Ajuste 1-03 Caracteristicas de par antes de realizar el ajuste.

22-30 Potencia falta de caudal

Range: Funcién:

0.00 kW* [ [0.00 - 0.00 [ Lectura de la potencia sin caudal

kw] calculada a la velocidad actual. Si la
potencia cae al valor del display, el
convertidor de frecuencia considerara la

condicién como situacién Sin caudal.
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22-31 Factor correccién potencia

22-35 Potencia veloc. baja [CV]

Range: Funcién: Range: Funcién:
100 %* | [1 - 400 | Realizar correcciones a la potencia calculada en Application [Application | Para ser utilizado si 0-03 Ajustes
%] 22-30 Potencia falta de caudal. dependent* dependant] regionales se ha ajustado a EE. UU.
Si se detecta Falta de caudal cuando no debe (pardmetro no visible si se
detectarse, el ajuste debe disminuirse. Sin selecciona Internacional).
embargo, si no se detecta Falta de caudal Ajuste el consumo de energia al
cuando deberia detectarse, el ajuste debe nivel de velocidad del 50 %.
incrementarse por encima del 100%. Esta funcion se utiliza para
guardar valores necesarios para la
Range: Funcién: de falta de caudal.
Application [Application | Para ser utilizado si en 0-02 Unidad
dependent* | dependant] de velocidad de motor se ha
seleccionado rpm (el parametro no Range: Funcién:
es visible si se ha seleccionado Hz). Application [Application | Para ser utilizado si en 0-02 Unidad
Ajuste la velocidad utilizada para el dependent* dependant] de velocidad de motor se ha
nivel del 50 %. seleccionado rpm (el parametro no
Esta funcion se utiliza para guardar es visible si se ha seleccionado Hz).
valores necesarios para la puesta a Ajuste la velocidad utilizada para el
punto de la Deteccion de falta de nivel del 85 %.
caudal. La funcién se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a
Range: Funcion: caudal.
Application [Application | Para ser utilizado si el 0-02 Unidad
dependent* | dependant] de velocidad de motor se ha
ajustado a Hz (si se ha Range: Funcién:
seleccionado rpm, el parametro no Application [Application | Para ser utilizado si el 0-02 Unidad
es visible). dependent* dependant] de velocidad de motor se ha
Ajuste la velocidad utilizada para el ajustado a Hz (si se ha
nivel del 50 %. seleccionado rpm, el parametro no
La funcioén se utiliza para guardar es visible).
valores necesarios para la puesta a Ajuste la velocidad utilizada para el
punto de la Deteccion de falta de nivel del 85 %.
caudal. La funcién se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a
Range: Funcién: ekl
Application [Application | Para ser utilizado si 0-03 Ajustes
dependent* dependant] regionales se ha ajustado a
Internacional (parametro no Range: Funcién:
visible si se selecciona EE. UU.). Application [Application | Para ser utilizado si 0-03 Ajustes
Ajuste el consumo de energia al dependent* dependant] regionales se ha ajustado a
nivel de velocidad del 50 %. Internacional (parametro no
Esta funcion se utiliza para visible si se selecciona EE. UU.).
guardar valores necesarios para la Ajuste el consumo de energia al
puesta a punto de la Deteccion nivel de velocidad del 85 %.
de falta de caudal. Esta funcion se utiliza para

guardar valores necesarios para la
puesta a punto de la Deteccion
de falta de caudal.
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22-39 Potencia veloc. alta [CV]

Range: Funcién:
Application [Application | Para ser utilizado si 0-03 Ajustes
dependent* dependant] regionales se ha ajustado a EE. UU.

(parametro no visible si se
selecciona Internacional).

Ajuste el consumo de energia al
nivel de velocidad del 85 %.

Esta funcion se utiliza para
guardar valores necesarios para la
puesta a punto de la Deteccion
de falta de caudal.

3.20.3 22-4* Modo ir a dormir

Si la carga del sistema permite la parada del motor y la carga
es controlada, el motor puede ser detenido activando la
funcion Modo ir a dormir. Este no es un comando de parada
normal, sino que desacelera el motor hasta 0 rpm y deja de
alimentarlo. En Modo ir a dormir se controlan algunas
condiciones para saber cudndo se vuelve a aplicar carga al
sistema.

El Modo ir a dormir puede activarse tanto desde Deteccién
de falta de caudal / Deteccién de velocidad minima (debe
programarse a través de los pardmetros para Deteccién de
falta de caudal, véase el diagrama de flujo de la sefal de
caudal en el grupo de parametros 22-2*%, Deteccion falta de
caudal), o mediante una sefal externa aplicada a una de las
entradas digitales (debe programarse mediante los

pardmetros para configuraciéon de las entradas digitales 5-1*
seleccionando [66] Modo ir a dormir). El modo ir a dormir se
activa so6lo cuando no hay condiciones de reinicio presentes.
Para que se pueda utilizar un interruptor electromecanico de
caudal para detectar la condicion de falta de caudal y activar
el modo ir a dormir, la accion se realiza en el flanco de subida
de la sefal externa aplicada (de otra manera, el convertidor
de frecuencia nunca saldria del modo reposo, ya que la sefal
estaria siempre conectada).

iNOTA!
Si el Modo ir a dormir debe basarse en Deteccidn falta de

caudal/Velocidad minima, recuerde seleccionar el Modo ir a
dormir [1] en 22-23 Funcién falta de caudal.

Si 25-26 Desconex. si no hay caudal se ajusta en Activado, la
activacion del Modo ir a dormir enviara un comando al
controlador de cascada (si esta activado) para iniciar la
desactivacién por etapas de las bombas secundarias (de
velocidad fija) antes de detener la bomba principal (de
velocidad variable).

Al entrar en Modo ir a dormir, la linea inferior de estado del
Panel de control local muestra Modo ir a dormir.

Consulte también el grafico de sefal de flujo en la seccién
22-2* Deteccion de falta de caudal.

Hay tres formas distintas de utilizar la funcién Modo ir a
dormir:

13084253511

1) Sistemas en los que el controlador Pl integrado se utiliza para controlar la presién o la temperatura, p. €], sistemas de
arranque con una sefal de realimentacién de presion aplicada al convertidor de frecuencia desde un transductor de presion.
1-00 Modo Configuracion debe ajustarse para Lazo cerrado y el controlador Pl debe configurarse para las seiales de referencia y

realimentacion deseadas.
Ejemplo: Sistema de refuerzo.
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. 1308A257.10
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P 2215 f PR
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P 22-44

Tiempo

frer | four (Frecuencia) |

Se detectafiujo i~ pgModo de reposo ¢ Tiempo
bajo/ausencia de activado
flujo Refuerzo

activado

Psistema =PReinicio

Si no se detecta caudal, el convertidor de frecuencia aumentard la consigna de presion para asegurar una ligera sobrepresion en
el sistema (el refuerzo se ajusta en 22-45 Refuerzo de consigna).

Se monitoriza la realimentacidn desde el transductor de presion y, cuando esta presién cae en un determinado porcentaje por
debajo de la consigna normal de presién (Pset), el motor acelerara de nuevo y se controlard la presion para que alcance el valor
ajustado (Pset).

FC 100
Controladar
PTD exlernna
fref PAjus-
rarla I
Psistama I
f!-;allda

1308A288.10

2) En sistemas en los que la presion o la temperatura se controlan mediante un controlador Pl externo, las condiciones para salir
del modo ir a dormir no se pueden basar en la realimentacion desde el transductor de presién / temperatura porque no se
conoce el valor de consigna. En el ejemplo con un sistema de refuerzo, la presién deseada, Pset, no se conoce. 7-00 Modo
Configuracién debe ajustarse para Lazo abierto.

Ejemplo: Sistema de refuerzo.
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. 1308A258.10
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\fm o
freinicra -4
o

————r
]
|
|
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fluja
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Cuando se detecta una potencia o velocidad baja, el motor se detiene, pero la sefal de referencia (fref) del controlador externo se
sigue supervisando y, debido a la baja presién creada, el controlador incrementard la sefial de referencia para ganar presion.
Cuando la sefial de referencia alcance un valor ajustado fwake, €l motor se reinicia.

La velocidad se ajusta manualmente mediante una sefnal de referencia externa (Referencia remota). En los ajustes (grupos de
pardmetros 22-3*%) para la puesta a punto de la Funcién sin caudal se deben utilizar los valores predeterminados.

Posibilidades de configuracidn, visidon general:

Controlador Pl interno Controlador Pl externo o control manual
(1-00 Modo Configuracién: Lazo cerrado) (1-00 Modo Configuracion: Lazo abierto)
Modo ir a dormir Reinicio Modo ir a dormir Reinicio
Deteccion de falta de caudal Si Si (excepto ajuste manual
(s6lo bombas) de la velocidad)
Deteccion de baja velocidad Si Si
Senal externa Si Si
Presién / temperatura Si No
(transmisor conectado)
Frecuencia de salida No Si
INOTA!
El Modo ir a dormir no estara activo cuando la Referencia Range: Funcién:
local lo esté (ajuste manualmente la velocidad por medio de tiene prioridad sobre cualquier otra condicion
los botones de flecha del LCP). Consulte la 3-13 Lugar de para salir del modo ir a dormir.

referencia.

No funciona en modo manual. El autoajuste en lazo abierto 22-42 Veloc. reinicio [RPM]

debe realizarse antes de ajustar la entrada / salida en lazo Lo
Range: Funcién:
cerrado.

Application [Application | Para ser utilizado si en el

; : ” > dependent* | dependant] 0-02 Unidad de velocidad de motor
se ha seleccionado rpm (el
Range: Funcién: pardmetro no es visible si se ha
seleccionado Hz). Solo se debe
utilizar si el 7-00 Modo Configu-
racion esta ajustado a lazo abierto y

10 s*| [0 - 600 s] | Ajuste el tiempo minimo de funcionamiento
deseado del motor después de un comando de
arranque (por entrada digital o bus) antes de

entrar en modo ir a dormir. la referencia de velocidad se aplica

mediante un controlador externo.

22-41 Tiempo reposo min. Ajuste la velocidad de referencia a

Range: Funcién: la que debe cancelarse el modo ir a

10 s*| [0 - 600 s] | Ajuste el tiempo minimo deseado de
permanencia en modo ir a dormir. Este ajuste

dormir.
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22-43 Veloc. reinicio [Hz]

Range: Funcién:

22-46 Tiempo refuerzo max.

Range: Funcién:

Application [Application | Para ser utilizado si el 0-02 Unidad
dependent* | dependant] de velocidad de motor se ha ajustado
a Hz (si se ha seleccionado rpm el
pardmetro no es visible). Solo se
debe utilizar si el 7-00 Modo
Configuracién esta ajustado a lazo
abierto y la referencia de velocidad
se aplica mediante un controlador
externo que controla la presion.
Ajuste la velocidad de referencia a
la que debe cancelarse el modo ir a
dormir.

22-44 Refer. despertar/Dif. realim.

Range: Funcién:
10 %*| [0- 100 [Solo para ser usado si el 7-00 Modo Configu-
%] racion estd ajustado a lazo cerrado y el

controlador Pl integrado se utiliza para
controlar la presion.

Ajuste la caida de presion permitida en forma
de valor porcentual de la consigna de presion
(Pset) antes de cancelar el modo ir a dormir.

iNOTA!

Si se utiliza en una aplicacién en la que el controlador Pl
integrado estd ajustado para control inverso (p. €]. en aplica-
ciones de torres de refrigeracion) en el 20-71 Modo
Configuracion, se sumaré automéaticamente el valor ajustado
en el 22-44 Refer. despertar/Dif. realim..

22-45 Refuerzo de consigna

Range: Funcién:

0%* | [-100 - | Solo para ser usado si el 7-00 Modo Configuracién
100 %] | esta ajustado a lazo cerrado y se utiliza el
controlador Pl integrado. En sistemas con, por
ejemplo, control de presidon constante, resulta
ventajoso incrementar la presidon del sistema antes
de detener el motor. Esto aumentara el tiempo que
el motor estd parado y ayudara a evitar frecuentes
arranques y paradas.

Ajuste la sobrepresidn / sobretemperatura deseada,
en porcentaje del valor de consigna de la presién
(Pset) / temperatura, antes de entrar en modo ir a
dormir.

Si se ajusta al 5 %, la presion de refuerzo sera Pset*
1,05. Los valores negativos puede utilizarse para,
por ejemplo, el control de torres de refrigeracion,
en donde es necesario un cambio negativo.

60 s* | [0 - 600 [ Solo para ser usado si el 7-00 Modo Configuracion
g
s] esta ajustado a lazo cerrado y el controlador Pl
integrado se utiliza para controlar la presion.
Ajuste el tiempo maximo durante el que se
permitira el modo de refuerzo. Si se excede el
tiempo ajustado, se entrara en modo ir a dormir,
sin esperar a que se alcance la presion de refuerzo
ajustada.

3.20.4 22-5* Final de curva

Las condiciones de Final de curva se producen cuando una
bomba estd entregando un volumen demasiado alto para
asegurar la presién ajustada. Esto puede suceder si existe
una fuga en el sistema de tuberias de distribucion, después
de la bomba, que hace que la bomba opere en el final de su
caracteristica, valida para la velocidad maxima ajustada en
4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] o 4-14 Limite alto veloc.
motor [Hz].

En caso de que la realimentacion sea de un 2,5 % del valor
programado en 20-14 Mdxima referencia/realim. (o el valor
numérico de 20-13 Minima referencia/realim., lo que sea
mayor), por debajo del valor de consigna de presién durante
un tiempo ajustado (22-57 Retardo fin de curva), y la bomba
esté funcionando a la velocidad maxima ajustada en

4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] 04-14 Limite alto veloc.
motor [Hz], se ejecutara la funcidn seleccionada en

22-50 Func. fin de curva.

Es posible obtener una sefal de una de las salidas digitales
seleccionando Final de curva [192] en el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales y/o en el grupo de
pardmetros 5-4* Relés. La sefal estard presente cuando se
produzca una condicién de Final de curva y la seleccién en
22-50 Func. fin de curva sea diferente de No. La funcién final
de curva sélo se puede utilizar cuando se funciona con el
controlador PID integrado (Lazo cerrado en 7-00 Modo
Configuracion).

160 MG.11.CB.05 - VLT’ es una marca registrada de Danfoss.



Dt

Descripciéon del parametro

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

22-50 Func. fin de curva

Option: Funcién:
[0] * [ No

No esta activo el control de fin de curva.

[1]1 | Advertencia El convertidor de frecuencia continuara
funcionando, paro activara una advertencia
de fin de curva [W94]. Mediante una salida
digital del convertidor o mediante el bus de
comunicacion serie, se puede comunicar una

advertencia a otro equipo.

El convertidor dejara de funcionar y activara
una alarma de Fin de curva [A 94] Mediante
una salida digital del convertidor o mediante
el bus de comunicacion serie, se puede

[2]1 | Alarma

comunicar una alarma a otro equipo.

El convertidor dejara de funcionar y activara
una alarma de Fin de curva [A 94] Mediante
una salida digital del convertidor o mediante
el bus de comunicacién serie, se puede

[3] [Reinic. alarma
man.

comunicar una alarma a otro equipo.

iNOTA!
El rearranque automatico restaurara la alarma y arrancara el
sistema de nuevo.

iNOTA!

No ajuste 74-20 Modo Reset, a [13] Reinic. auto. infinito,
cuando 22-50 Func. fin de curva esté ajustado a [2] Alarma.
Hacer esto producira que el convertidor cambie
continuamente de funcionamiento a parada cuando se
detecte una condicion de Fin de curva.

iNOTA!

Si el convertidor de frecuencia esta equipado con un bypass
de velocidad constante, con funcién de bypass automatico
que arranca el bypass si el convertidor experimenta una
condicién de alarma persistente, asegtrese de desactivar la
funcién de bypass automético si [2] Alarma o [3] Alarma
reinic. manual esta seleccionado como Func. fin de curva.

22-51 Retardo fin de curva

Range: Funcién:
10 s*| [0 - 600 | Cuando se detecta una condicion de final de
s] curva, se activa un temporizador. Cuando

transcurre el tiempo ajustado en este parametro,
y el estado de Fin de curva se ha estabilizado en
todo el periodo, se activara la funcion ajustada en
el 22-50 Func. fin de curva. Si la condicién

desaparece antes de que transcurra el tiempo del

temporizador, éste se reinicia.

3.20.5 22-6* Deteccidn correa rota

La deteccion de correa rota puede utilizarse tanto en
sistemas de lazo abierto como cerrado, para bombas,
ventiladores y compresores. Si el par motor estimado se
encuentra por debajo del valor de par de correa rota

(22-61 Par correa rota), y la frecuencia de salida del
convertidor de frecuencia es mayor o igual a 15 Hz, se lleva a
cabo la funcién de correa rota (22-60 Func. correa rota).

22-60 Func. correa rota

Selecciona la accién que se debe realizar si se detecta la correa
rota.
Option: Funcién:
[0] * [ No

[1]1 | Advertencia

El convertidor de frecuencia seguira
funcionando pero activara una advertencia de
correa rota [W95]. Una salida digital del
convertidor de frecuencia o un bus de comuni-
cacioén serie puede comunicar una advertencia

a otro equipo.

El convertidor de frecuencia se detendrd y
activara una alarma de correa rota [A 95]. Una
salida digital del convertidor de frecuencia o
un bus de comunicacién serie puede

[2] Desconexiéon

comunicar una alarma a otro equipo.

iNOTA!

No ajuste el 74-20 Modo Reset a [13] Reinicio auto. infinito
cuando el 22-60 Func. correa rota esté ajustado a [2]
Desconexion. Eso haria que el convertidor de frecuencia
conmutase continuamente entre marcha y parada cuando se
detectase una correa rota.

iNOTA!
Si el convertidor de frecuencia esta equipado con un bypass
de velocidad constante, con una funcién de bypass
automatico que activa el bypass si el convertidor
experimenta una condicién persistente de alarma, asegtrese
de desactivar la funcién de bypass automatico si se ha
seleccionado [2] Desconexién como funcién para Correa
rota.

22-61 Par correa rota

Range: Funcién:
10 %*

Ajusta el par de correa rota como porcentaje
del par nominal del motor.

[0 - 100 %]

22-62 Retardo correa rota
Range: Funcién:

10s| [0-600 s]

Ajusta el tiempo durante el que tienen que estar
activas las condiciones de Correa rota para que
se realice la accion seleccionada en el

22-60 Func. correa rota.
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3.20.6 22-7* Proteccidon de ciclo corto

Cuando se controlan compresores de refrigeracion, a
menudo es necesario limitar el numero de arranques. Una
forma de hacerlo es garantizar un tiempo minimo de funcio-
namiento (tiempo entre un arranque y una parada) y un
intervalo minimo entre arranques.

Esto significa que cualquier comando normal de parada sera
anulado por la funcion Tiempo minimo funcionamiento
(22-77 Tiempo ejecucion min.), y que cualquier comando
normal de arranque (arranque / velocidad fija / mantener)
serd anulado por la funcién Intervalo entre arranques

(22-76 Intervalo entre arranques).

Ninguna de las dos funciones estard activa si los modos Hand
On /manual) u Off (apagado) se han activado mediante el
LCP. Si se selecciona Hand On (manual) u Off (apagado), los
dos temporizadores seran reiniciados a 0, y no comenzaran a
contar hasta que se pulse Auto y se aplique un comando de
arranque activo.

iNOTA!
Un comando Inercia o la falta de Permiso de arranque

anularan las funciones de Tiempo de arranque minimo e
Intervalo entre arranques.

22-75 Proteccion ciclo corto

Option: Funcién:

[0] * | Desactivado | El temporizador ajustado en el 22-76 Intervalo
entre arranques esta desactivado.

[11 | Activado El temporizador ajustado en el 22-76 Intervalo

entre arranques esta activado.

22-76 Intervalo entre arranques

Range: Funcién:
Application [Application Ajusta el tiempo minimo
dependent* dependant] deseado entre dos arranques.

Cualquier comando de
arranque normal (arranque /
velocidad fija / mantener) sera
descartado hasta que
transcurra el tiempo ajustado.

22-77 Tiempo ejecucién min.

Range: Funcién:

0 s*| [Application [ Ajusta el tiempo minimo de funcionamiento

dependant] deseado después de un comando de
arranque normal (arranque / velocidad fija /
mantener). Cualquier comando normal de
parada se descartara hasta que transcurra el
tiempo establecido. El temporizador
comenzard a contar tras un comando de
arranque normal (arranque / velocidad fija /

mantener).

22-77 Tiempo ejecucién min.

Range: Funcién:
El temporizador sera anulado por un
comando de inercia (inversa) o de bloqueo

externo.

iNOTA!

No funciona en modo de cascada.
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3.20.7 22-8* Compensacion de caudal

A veces no es posible colocar un transductor de presiéon en un lugar remoto del sistema, y sélo puede colocarse cercano a la
salida de la bomba o del ventilador. La compensacién de caudal funciona ajustando el valor de consigna de acuerdo con la
frecuencia de salida, que es casi proporcional al caudal, compensando asi las pérdidas mas elevadas que se producen con
caudales mas altos.

Hpisero (presidon necesaria) es el valor de consigna para el funcionamiento en lazo cerrado (Pl) del convertidor de frecuencia y se
ajusta para el funcionamiento en lazo cerrado sin compensacién de caudal.

Se recomienda utilizar compensacién de deslizamiento y RPM como unidad.

130BA383.11

iNOTA!

Cuando se utiliza compensacién de flujo con elcontrolador
en cascada (grupo de pardmetros 25-**), el valor de consigna
actual no dependera de la velocidad (caudal), sino del
nimero de bombas activas. Véase mas abajo:

H (cabeza)
A

HDISENO
Valor de consigna

130BA547.1C

Hvin.
P22-87

1 2 3
Numero de bombas

Pueden emplearse dos métodos dependiendo de si se conoce o no la velocidad en el punto de trabajo del disefio del sistema.
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Velocidad en Velocidad en
Pardmetro utilizado el punto de disefio el punto de disefio Controlador en cascada
CONOCIDA DESCONOCIDA

Compensacién de caudal, 22-80 + + +
Curva de aproximacion lineal cuadrética, 22-81 + + -
Célculo punto de trabajo, 22-82 + + -
Velocidad sin caudal, 22-83/84 + + R
Velocidad en punto disefio, 22-85/86 + - -
Presion sin caudal, 22-87 + + +
Presién a velocidad nominal, 22-88 - + -
Caudal en punto de disefo, 22-89 - + _
Caudal a velocidad nominal, 22-90 - + _

22-80 Compensacion de caudal 22-82 Calculo punto de trabajo

Option: Funcién: Option: Funcién:
[0] * | Desactivado | [0] Desactivado: compensacién del valor de Hltre) i
consigna no activa. 3
HDISENOValor
[11 | Activado [1] Activada: la compensacion del valor de deconsane
consigna esta activa. Al activar este pardmetro, CT
se permite el funcionamiento con valor de B | oo
consigna compensado por caudal. ' Qcaudan
A partir de la hoja de datos que muestra las
Range: Funcién: caracteristicas del equipo determinado a
100 %* | [0 - 100 %] | Ejemplo 1: distintas velocidades, la simple lectura
El ajuste de este parametro permite ajustar transversal a partir del punto Hoiseno y del punto
la forma de la curva de control. Qoisefio Nos permite encontrar el punto A, que es
0 = Lineal el punto de trabajo de disefio del sistema. Es
100 % = Forma ideal (tedrica). necesario identificar las caracteristicas de la
bomba en este punto y programar la velocidad
|NOTA| asociada. Cerrando las vélvulas y ajustando la
No visible en funcionamiento en cascada. velocidad hasta alcanzar Hu es posible
identificar la velocidad en el punto «sin caudal».
H (altura) - El ajuste del 22-81 Aproximacién curva cuadrada-
3 lineal permite ajustar infinitamente la forma de
% la curva de control.
[sal
- Ejemplo 2:
No se conoce la velocidad en el punto de trabajo
de diseno del sistema: Cuando la velocidad en el
punto de trabajo de disefio del sistema no se
conoce, es necesario determinar otro punto de
referencia en la curva de control utilizando la
Curva de control hoja de datos. Mirando la curva de la velocidad
especificada y representando graficamente la
Q (caudal) presién de disefio (Hpisero, Punto C) es posible
determinar el caudal a esa presion Qesp. De igual
22-82 Calculo punto de trabajo modo, representando graficamente el caudal de
. . disefio (Qoiserio, Punto D) es posible determinar
Option: Funcion: 5 .
la presion Hp a ese caudal. Conociendo estos dos
Ejemplo 1: se conoce la velocidad en el punto de Suies de I @uivs 66 [ s, 6 e e
trabajo de disefio del sistema: T . . .
como se indica mas arriba, el convertidor de
frecuencia es capaz de calcular el punto de
referencia B y, por lo tanto, representar
graficamente la curva de control, a la que se
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22-82 Calculo punto de trabajo

Option: Funcién:
sumara el punto de trabajo de disefo del
sistema A.
H(altura) =]
HESP §
P22-88 2
HDISENO
Valor de consigna
MIN
74 Curva de control (|
P22-87
QDISENO QESP  Qfcaudal)
P22-89 P22-90
[0] | Desactivado | Desactivado [0]: calculo del punto de trabajo no

activo. Para utilizar cuando se conozca la
velocidad en el punto de disefo (ver tabla

22-84 Velocidad sin caudal [Hz]

Range:

Funcién:

entonces también debe utilizarse el
22-86 Velocidad punto diseiio [Hz]. El
cierre de las vélvulas y la reducciéon
de la velocidad hasta alcanzar la
presion minima Hwin determinara

este valor.

22-85 Velocidad punto disefio [RPM]

Range: Funcién:
Application [Application | Resolucién 1 rpm.
dependent* | dependant]

Solo es visible cuando el

arriba).

[1] | Activado

—

Activado [1]: el calculo del punto de trabajo esta
activo. Al habilitar este parametro se permite el
calculo del punto de trabajo de disefio del
sistema a la velocidad de 50 / 60 Hz, a partir del
conjunto de datos de los 22-83 Velocidad sin
caudal [RPM], 22-84 Velocidad sin caudal [Hz],
22-87 Presion a velocidad sin caudal, 22-88 Presién
a velocidad nominal, 22-89 Caudal en punto de
disefio y 22-90 Caudal a velocidad nominal.

22-83 Velocidad sin caudal [RPM]

Range: Funcién:
Application [Application | Resolucién 1 rpm.
dependent* | dependant] Se debe introducir aqui la velocidad

22-82 Cdlculo punto de trabajo estéa
ajustado a Desactivado. Se debe
introducir aqui, en rpm, la velocidad
del motor a la que se alcanza el
punto de trabajo de disefio del
sistema. Alternativamente, puede
introducirse la velocidad en Hz en el
22-86 Velocidad punto disefio [Hz]. Si
se decide utilizar rpm en el

0-02 Unidad de velocidad de motor,
entonces debe utilizarse también el
22-83 Velocidad sin caudal [RPM].

22-86 Velocidad punto disefio [Hz]

del motor, en rpm, para la cual el
caudal es cero y se alcanza la
presién minima Hwmin. Alternati-
vamente, puede introducirse la
velocidad en Hz en el

22-84 Velocidad sin caudal [Hz]. Si se
decide utilizar rpm en el 0-02 Unidad
de velocidad de motor, entonces
debe utilizarse también el

22-85 Velocidad punto disefio [RPM].
El cierre de las vélvulas y la
reduccion de la velocidad hasta
alcanzar la presion minima Hwmin
determinara este valor.

Range: Funcién:
Application [Application | Resoluciéon 0,033 Hz.
dependent* [ dependant]

Solo es visible cuando el

22-82 Cdlculo punto de trabajo esta
ajustado a Desactivado. Debe
introducirse aqui la velocidad del
motor, en Hz, a la que se alcanza el
punto de trabajo de disefio del
sistema. Alternativamente, puede
introducirse la velocidad en rpm en
el 22-85 Velocidad punto disefio
[RPM]. Si se decide utilizar Hz en el
0-02 Unidad de velocidad de motor,
entonces también debe utilizarse el
22-83 Velocidad sin caudal [RPM].

22-84 Velocidad sin caudal [Hz]

22-87 Presion a velocidad sin caudal

La velocidad del motor a la cual se
ha detenido efectivamente el caudal
y se ha conseguido la presion
minima Hvin debe especificarse aqui
en Hz. Alternativamente, puede
introducirse la velocidad en rpm en
el 22-83 Velocidad sin caudal [RPM].
Si se decide utilizar Hz en el

0-02 Unidad de velocidad de motor,

Range: Funcién: Range: Funcién:
Application [Application | Resolucién 0,033 Hz. 0.000* | [Application Especifique la presion Hwin que
dependent* | dependant] dependant] corresponde a la velocidad sin

caudal en unidades de referencia /
realimentacion.

Consulte también el punto D del 22-82 Cdlculo punto de

trabajo.
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22-88 Presion a velocidad nominal

Range: Funcién:
999999.999* | [Application Introduzca el valor correspon-
dependant] diente a la presién a la velocidad

nominal, en referencia / unidades
de realimentacién. Este valor
puede definirse utilizando la hoja

de datos de la bomba.

Consulte también el punto A del 22-82 Cdlculo punto de
trabajo.

22-89 Caudal en punto de disefio

Range: Funcién:

0.000* | [0.000 - 999999.999 ] | Introduzca el valor correspon-
diente al caudal en el punto de

disefo. No son necesarias
unidades.

Consulte también el punto C del 22-82 Cdlculo punto de
trabajo.

22-90 Caudal a velocidad nominal

Range: Funcién:
0.000* | [0.000 - Introduzca el valor correspondiente
999999.999 ] al caudal a la velocidad nominal. Este

valor puede definirse utilizando la
hoja de datos de la bomba.
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3.21 Menu principal - Funciones
relacionadas con el tiempo - Grupo 23

3.21.1 23-0* Acciones temporizadas

Utilice Acciones temporizadas para las acciones que necesitan
realizarse de forma diaria o semanal, p. ej., referencias
distintas a horas laborables / no laborables. Se pueden
programar hasta 10 acciones temporizadas en el convertidor
de frecuencia. El nimero de Accién temporizada se
selecciona en la lista cuando se entra en el grupo de
pardmetros23-0* desde el LCP. 23-00 Tiempo activ. —

23-04 Repeticion, a continuacién, consulte el numero de
Accidn temporizada seleccionado. Cada Accidn temporizada
se divide en una hora de inicio y una hora de fin, en las que
se pueden realizar dos acciones distintas.

El control del reloj (grupo de pardmetros 0-7* Ajustes del reloj)
de acciones temporizadas puede anularse desde Acciones
temporizadas automadticas (controladas por reloj) hasta
Acciones temporizadas desactivadas, Acciones de constante
OFF o Acciones de constante ON bien en23-08 Modo de
acciones temporizadas o con comandos aplicados a las
entradas digitales ([68] Acciones temporizadas desactivadas,
[69] Acciones de constante OFF o [70] Acciones de constante
ON, en el grupo de pardmetros 5-1* Entradas digitales.

Las lineas de display 2 y 3 del LCP muestran el estado para el
Modo de acciones temporizadas (0-23 Linea de pantalla
grande 2 'y 0-24 Linea de pantalla grande 3, ajuste [1643]
Estado de acciones temporizadas).

iNOTA!

Un cambio en el modo a través de las entradas digitales solo
puede tener lugar si 23-08 Modo de acciones temporizadas se
ajusta en [0] Acciones temporizadas automadticas.

Si se aplican comandos simultdneamente a las entradas
digitales para Constante OFF y Constante ON, el modo
Acciones temporizadas cambiara a Acciones temporizadas
automadticas y no se tendran en cuenta los dos comandos.
Si 0-70 Fecha y hora no se ajusta o el convertidor de
frecuencia esta fijado en el modo MANUAL u OFF (p. €j, a
través del LCP), el modo Acciones temporizadas debera
cambiar a Acciones temporizadas desactivadas.

Las acciones temporizadas tienen mayor prioridad que las
mismas acciones / comandos activados por las entradas
digitales o por el controlador Smart Logic.

Las acciones programadas en Acciones temporizadas se
combinan con las acciones correspondientes de entradas
digitales, cédigo de control a través de bus y controlador
Smart Logic Controller, segun las reglas de combinacién
configuradas en el grupo de pardmetros 8-5%, Digital/Bus.

iNOTA!
El reloj (grupo de parametros 0-7¥) debe estar correctamente

programado para que las Acciones temporizadas funcionen
correctamente.

iNOTA!
Cuando se instala una tarjeta de opcion de E/S analdgica

MCB 109, se incluye una bateria de respaldo para la fechay la
hora.

iNOTA!
La herramienta de configuracién basada en PC MCT 10

contiene una guia especial para la sencilla programacién de
acciones temporizadas.

23-00 Tiempo activ.

Matriz [10]
Range: Funcién:
Application [Application | Ajusta la hora de inicio para la

dependent* [ dependant] Accién temporizada.

iNOTA!

El convertidor de frecuencia no
tiene alimentacién de respaldo
para la funcién de reloj, y la
fecha y hora ajustadas se
reiniciaran al valor predeter-
minado (2000-01-01 00:00)
después de un apagén a
menos que esté instalado un
moédulo de reloj de tiempo real
con alimentacién de respaldo.
En el 0-79 Fallo de reloj es
posible programar una
Advertencia para el caso de
que el reloj no se haya ajustado
correctamente, p. ej., después
de un apagoén.

23-01 Accién activ.

Indexado [10]

Option: Funcién:
Seleccionar la accién durante el
tiempo de activacion. Consulte el
13-52 Accion Controlador SL para ver la
descripcion de las opciones.

[0] * | Desactivado

[1] | Sin accién

[2] | Seleccién de ajuste 1

[3] | Seleccion de ajuste 2

[4] | Seleccion de ajuste 3

[5] | Seleccion de ajuste 4

0] | Selec. ref. presel. 0
1] | Selec. ref. presel. 1
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23-01 Accién activ. 23-02 Tiempo desactiv.

Indexado [10] Matriz [10]
Option: Funcién: Range: Funcién:
[12] | Selec. ref. presel. 2 Application [Application | Ajusta la hora de desactivacion
[13] | Selec. ref. presel. 3 dependent* | dependant] para la Accién temporizada.
[14] | Selec. ref. presel. 4 o
[15] | Selec. ref. presel. 5 INOTA! .
El convertidor de frecuencia no
(16] | Selec. ref. presel. 6 tiene alimentacién de respaldo
[17] | Selec. ref. presel. 7 para la funcién de reloj, y la
(18] | Seleccionar rampa 1 fecha y hora ajustadas se
[19] | Seleccionar rampa 2 reiniciaran al valor predeter-
[22] | En funcionamiento minado (2000-01-01 00:00)
[23] | Func. sentido inverso después de un apagén a
[24] | Parada menos que esté instalado un
[26] | Dcstop mddulo de reloj de tiempo real
1271 | Inercia con alimentacién de respaldo.
132] | Aj. sal. dig. A baja En el 0-79 Fallo de reloj es
133] | Aj. sal. dig. B baja posible programar una
[34] | Aj. sal. dig. C baja Advertencia para el caso de
35 | Aj. sal. dig. D baja que el reloj no se haya ajustado
361 | Aj. sal. dig. E baja correctamenlte, p. €j., después
[37] | Aj. sal. dig. F baja 13 U TR
[38] | Aj. sal. dig. A alta
[40] | Aj. sal. dig. C alta Indexado [10]
[41] [ Aj. sal. dig. D alta X .,
[42] | Aj. sal. dig. E alta Option: Funcion:
[43] | Aj. sal. dig. F alta Seleccione la accion durante el
160] | Reset del contador A tiempo de desactivacion. Consulte el
13-52 Accién Controlador SL para ver la
[61] | Reset del contador B L .
descripcion de las opciones.
[80] | Modo reposo
[0] * | Desactivado
|NOTA' [1] * | Sin accion
Para las opciones [32] - [43], consulte también el grupo de 2] |seleccion de ajuste 1
parametros 5-3%, Salidas digitales y 5-4*, Relés. 3] |Seleccion de ajuste 2
[4] | Seleccion de ajuste 3
[5] | Seleccién de ajuste 4
[10] | Selec. ref. presel. 0
[11] | Selec. ref. presel. 1
[12] | Selec. ref. presel. 2
[13] | Selec. ref. presel. 3
[14] | Selec. ref. presel. 4
[15] | Selec. ref. presel. 5
[16] | Selec. ref. presel. 6
[17] | Selec. ref. presel. 7
[18] [ Seleccionar rampa 1
[19] [ Seleccionar rampa 2
[22] | En funcionamiento
[23] [ Func. sentido inverso
[24] | Parada
[26] | Dcstop
[27] | Inercia
[32] | Aj. sal. dig. A baja
[33] | Aj. sal. dig. B baja
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23-03 Accién desactiv.

Indexado [10]
Option: Funcién:
[34] [ Aj. sal. dig. C baja
[35] | Aj. sal. dig. D baja
[36] [ Aj. sal. dig. E baja
[37]1 [ Aj. sal. dig. F baja
[38] | Aj. sal. dig. A alta
[39] | Aj. sal. dig. B alta
[40] | Aj. sal. dig. C alta
[41] | Aj. sal. dig. D alta
[42] | Aj. sal. dig. E alta
[43] | Aj. sal. dig. F alta
[60] [ Reset del contador A
[61] | Reset del contador B
[80] | Modo reposo

23-04 Repeticion

Indexado [10]

Option: Funcién:

Seleccione a qué dia(s) se aplica la accién
temporizada. Especifique los dias
laborables/no laborables en los 0-81 Dias
laborables, 0-82 Dias laborables
adicionales y 0-83 Dias no laborables
adicionales.

[0] * | Todos los dias
[1] [ Dias laborables
[2] | Dias no laborables

[3] |[Lunes

[4] | Martes
[5] | Miércoles
[6] |Jueves

[7]1 | Viernes
[8] |Sabado
[9] |Domingo

23-08 Modo de acciones temporizadas

Se utiliza para activar y desactivar las acciones temporizadas
automaticas.

Option: Funcién:

[0] * [ Acc. temp. autom. | Activa las acciones temporizadas.

[1]1 | Acc. temp. desactiv. | Desactiva las acciones temporizadas.
Funcionamiento normal en funcién de

los comandos de control.

[2] | Acciones const. ON | Desactiva las acciones temporizadas. Se

activan las acciones de constante ON.

[3] | Acciones const. OFF | Desactiva las acciones temporizadas. Se
activan las acciones de constante OFF.

23-09 Reactivacién de acciones temporizadas

Option: Funcién:

[0] [ Desactivado | Tras una actualizaciéon de tiempo / estado U
(apagado y encendido, ajuste de hora y fecha,
cambio al horario de verano, cambio de modo
automatico, cambio de Constante ON y OFF,
cambio de configuracién), todas las acciones
activadas pasaran a acciones OFF
(desconectadas) hasta que transcurra el
siguiente momento para una accién ON
(conexion). Cualquier accién OFF permanecera
invariable.

[1] * | Activado Tras una actualizacién del tiempo / estado, las
acciones ON y OFF se ajustan inmediatamente
en la programaciéon de hora real de las acciones

ON y OFF.

Para consultar un ejemplo de prueba de reactivacién, véase
llustracién 3.6.

) . °
Timed Action o
o
(o]
o
<]
ON: RUN ]
OFF: STOP
Power Power P23-09: Power
Cycle Cycle Disable Cycle
P23-09: P23-09: — P23-09:
Disabled Disabled Enable Enabled
Status
RUNNING
STOPPED |_|

llustracién 3.6 Diagrama de prueba de reactivacién

3.21.2 23-1* Mantenimiento

El uso y desgaste hace necesaria la inspeccion periddica y el
mantenimiento de los elementos de la aplicacion, p. €j., los
rodamientos del motor, los sensores de realimentacion y las
juntas o los filtros. Con el Mantenimiento preventivo, los
intervalos de servicio pueden programarse en el convertidor
de frecuencia. El convertidor de frecuencia mostrara un
mensaje cuando sea necesario el mantenimiento. Pueden
programarse 20 eventos de mantenimiento preventivo en el
convertidor de frecuencia. Para cada evento se debe
especificar lo siguiente:

o Elemento de mantenimiento (p. ej. <Rodamientos
del motor»)

. Accién de mantenimiento (p. ej. «<Remplazar»)
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. Base temporal del mantenimiento (p. ej. «<Horas de El mantenimiento preventivo puede programarse desde el
funcionamiento» o una fecha y hora especifica) LCP, pero se recomienda la utilizacion de la herramienta de

. Intervalo temporal del mantenimiento o fecha y control de movimientos del VLT para PC MCT10

hora del préximo mantenimiento.

iNOTA!

Para desactivar un evento de mantenimiento preventivo,
23-12 Base tiempo mantenim. asociada debe ajustarse a
Desactivado [0]

o
o
o
File Edit  View Insert Communication Tools  OptionsHelp %
o
EEE EEEEN BEEE EEN. o000 12§ 2
";‘reoij"evgtfk ID Name Setup 1 Setup 2 Setup 3 Setup 4
Ex VLT AQUA DRIVE 2310.0 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
&= All Pa%meters 2310.1 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
T Emo on/Displ 2310.2 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
i eration/Displa;
— P d/l\/ll " splay 2310.3 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
oad/Motor
F— m Brakes 23104 Maintenance Item Motor bear.ings Motor bearfngs Motor bearfngs Motor bearfngs
FF— W Reference / Ramps 2310.5 Ma!ntenance Item Motor bear!ngs Motor bear!ngs Motor bear!ngs Motor bear!ngs
[ M Limits /Warnings 2310.6 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Digital In/Out 2310.7 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Analog In/Out 23108 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
E— m Comm. andOptions 23109 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F—m Smart logic 2310.10  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F— m Special Functions 2310.11 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
rive Information . aintenance Item otor bearings otor bearings otor bearings otor bearings
[ Drive Inf t 231012 |M: I M b M b M by M b
[ m Data Readouts 2310.13  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F—m Info & Readouts 2310.14  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[—m Drive Closed Loop 2310.15  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
- Ext. C_Ioséd Loop . 2310.16  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
H—m i:-\ppllcbatlor; I;unctlons 231017 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
ime-ba nctio - N - :
B fim X ¢ J Y C fons 2310.18  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= ',\FﬂlrrTe Actions 2310.19  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
aintenance
: Maint Reset 2311.0 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
aintenance Rese
® Energy Log 2311.2 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
X . aintenance Action ubricate ubricate ubricates ubricate
W Trending 2311.3 Mail Acti Lubri Lubri Lubri Lubri
W Payback Counter 23114 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
E-W  Cascade Controller ) 23115 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
m Water Application Functions 2311.6 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
[f— M Cascade Controller

El LCP indica (con un icono de una llave inglesa y una «M») 23-10 Elemento de mantenim.

cuando es el momento de realizar una accién de manteni- Option: Funcioén:
miento preventivo, y puede programarse para que sea
indicado en una salida digital, en el grupo de pardmetros
5-3%, El estado del mantenimiento preventivo puede leerse
en el 16-96 Céd. de mantenimiento. Una indicacién de
mantenimiento preventivo puede reiniciarse desde una
entrada digital, desde el bus FC o manualmente desde el LCP
a través de 23-15 Cédigo reinicio mantenim..

Matriz de 20 elementos
que se muestra bajo el
numero de parametro en
el display. Pulse [OK]
(Aceptar) y desplacese por
los elementos mediante
los botones del LCP.

Puede ver un Registro de mantenimiento, con los tltimos 10 Seleccione el elemento

registros en el grupo de pardmetros 18-0* y mediante el
botén Registro de. alarmas del LCP tras seleccionar Registro
de mantenimiento.

que debe asociarse al
evento de mantenimiento
preventivo.

[1] * | Rodamientos del motor
iNOTA' [2] | Rodamientos del ventilador
Los eventos de mantenimiento preventivo se definen en una [3] | Rodamientos de bomba
matriz de 20 elementos. Por lo tanto, cada evento de [4] | Vélvula
mantenimiento preventivo debe utilizar el mismo indice de [5] | Transmisor de presion
elemento de matriz en 23-10 Elemento de mantenim. a [6] [Transmisor de caudal
23-14 Fecha y hora mantenim. [71 | Temperatura transm.

[8] [Juntas de bomba
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23-10 Elemento de mantenim.

Option: Funcién:

23-12 Base tiempo mantenim.

Option:

Funcién:

[9] | Correa del ventilador
[10] | Filtro

[11] [ Ventilador de refrig. del
convertidor

[12] [ Compr. estado sist.
[13] | Garantia
[20] | Texto mantenim.

[3] |Fechay hora

Fecha y hora [3] utiliza el reloj interno. La
fecha y la hora de la préxima operaciéon de
mantenimiento debe especificarse en
23-14 Fecha y hora mantenim..

Range:

23-13 Intervalo tiempo mantenim.

Funcién:

[21] | Texto mantenim.

[22] | Texto mantenim.

[23] | Texto mantenim.

[24] | Texto mantenim.

nulbh|lwiNn|—|O

[25] | Texto mantenim.

23-11 Accién de mantenim.

Option: Funcién:

Seleccione la accion que debe
asociarse al evento de manteni-
miento preventivo.

[1] * | Lubricar
[2] [ Limpiar
[3] | Sustituir
[4] [ Inspeccionar/comprobar

[5] Revisar

[6] Renovar

[7]1 | Comprobar

1 [ -
h* | 2147483647
h]

Ajuste del intervalo asociado al evento de
mantenimiento preventivo actual. Este
parametro solo se utiliza si Horas de funciona-
miento [1] u Horas de uso [2] esta seleccionado
en 23-12 Base tiempo mantenim.. El
temporizador se pone a cero desde

23-15 Cddigo reinicio mantenim..

Ejemplo:

El Evento de mantenimiento preventivo esta
ajustado el lunes a las 8:00. 23-12 Base tiempo
mantenim. son las horas de funcionamiento [2]
y 23-13 Intervalo tiempo mantenim. es igual a 7
X 24 horas =168 horas. El siguiente evento de
mantenimiento indicado sera el préximo
lunes a las 8:00. Si este evento de manteni-
miento no es reiniciado hasta el martes a las
9:00, la siguiente ocurrencia se producira el
siguiente martes a las 9:00.

[20] | Texto mantenim.

[21] | Texto mantenim.

[22] | Texto mantenim.

[23] | Texto mantenim.

[24] | Texto mantenim.

nid|lwiNn|—=]|O

[25] | Texto mantenim.

23-12 Base tiempo mantenim.

Option: Funcién:

Seleccién del tiempo base que se asociara al
evento de mantenimiento preventivo.

[0] * | Desactivado Desactivado [0] debe utilizarse para
desactivar el evento de mantenimiento

preventivo.
[1]1 |Horas Horas de funcionamiento [1] es el niUmero de
funcionam. horas que el motor ha estado en marcha. Las

horas de funcionamiento no se reinician al
encender. El Intervalo de tiempo de manteni-
miento debe especificarse en 23-13 Intervalo
tiempo mantenim..

[2] |Horas de Horas de uso [2] es el numero de horas que el
funciona- convertidor de frecuencia ha estado
miento funcionando. Las horas de uso no se

reinician al arrancar. El Intervalo de tiempo de
mantenimiento debe especificarse
en23-13 Intervalo tiempo mantenim..
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23-14 Fecha y hora mantenim.

Range: Funcién:
Application [Application | Ajuste la fecha y la hora del préximo
dependent* | dependant] evento de mantenimiento, si el

Evento de mantenimiento
preventivo esta basado en fecha /
hora. El formato de fecha depende
del ajuste de 0-71 Formato de fecha,
mientras que el formato de hora
depende del ajuste de 0-72 Formato
de hora.

iNOTA!

El convertidor de frecuencia no
tiene alimentacién de respaldo
para la funcién de reloj, y la
fecha y hora ajustadas se
reiniciaran al valor predeter-
minado (2000-01-01 00:00)
después de un apagén. En el
0-79 Fallo de reloj es posible
programar una Advertencia para
el caso de que el reloj no se haya
ajustado correctamente, p. €j.,
después de un apagon.

La hora ajustada debe ser al
menos una hora posterior a la
hora real.

iNOTA!

Cuando se instala una tarjeta de
opcién de E/S analégica MCB
109, se incluye una bateria de
respaldo para la fecha y la hora.

23-15 Coédigo reinicio mantenim.

Option: Funcién:
Ajuste este parametro a Reiniciar [1] para
reiniciar el Cédigo de mantenimiento en
16-96 Cod. de mantenimiento y reiniciar el
mensaje mostrado en el LCP. Este pardmetro
volvera a No reiniciar [0] al pulsar OK.

[0] * | No reiniciar

[1 Reiniciar

iNOTA!

Al reiniciar los mensajes, Elemento de mantenimiento,
Accién y Fecha/Hora de mantenimiento no quedan

cancelados. 23-12 Base tiempo mantenim. se ajusta en
Desactivado [0].

23-16 Texto mantenim.

3.21.3 23-5* Registro de energia

El convertidor de frecuencia estd acumulando
continuamente el consumo del motor controlado, en base a
la potencia real entregada por él.

Estos datos pueden ser utilizados por una funcién de
Registro energia, permitiendo al usuario comparar y
estructurar la informacién sobre el consumo de energia en
relaciéon con el tiempo.

Hay basicamente dos funciones:

- Los datos relacionados con un periodo prepro-
gramado, definidos por una fecha y hora de inicio

- Los datos relacionados con un periodo predefinido
en tiempo pasado, p. €j., los ultimos siete dias
dentro del periodo preprogramado.

Para cada una de las dos funciones anteriores, los datos se
almacenan en un nimero de contadores que permite
seleccionar un marco temporal y una divisién en horas, dias
0 semanas.

El periodo / division (resolucién) puede ajustarse en el
23-50 Resolucidn registro energia.

Los datos se basan en el valor registrado por el contador de
kWh del convertidor de frecuencia. El valor de este contador
puede leerse en 15-02 Contador KWh, que contiene el valor
acumulado desde el primer arranque o desde el ultimo
reinicio del contador (75-06 Reiniciar contador KWh).

Todos los datos para el Registro de energia se almacenan en
contadores que pueden leerse en 23-53 Registro energia.

= kwh 1308A282.10

(P 15-02, contador de kWh)

Contador 6

Contador 5

Contador 4

Contador 3

Contador 2

Contador 1

Contador 0

o .

Dias

El contador 00 contendra siempre los datos méas antiguos.
Un contador cubrira un periodo desde las XX:00 a las XX:59 si
se expresa en horas, o de 00:00 a 23:59 si se expresa en dias.

Range: Funcién:
0 [ 10-0] |
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Segun se registren las ultimas horas o los ultimos dias, los
contadores cambiardn de contenidos a las XX:00 cada hora o
a las 00:00 cada dia.

El contador con el indice més alto siempre estara sujeto a
actualizacién (contiene datos de la hora real desde las XX:00
o del dia actual desde las 00:00).

Los contenidos de los contadores pueden visualizarse como
barras en el LCP. Seleccione Menu rdpido, Registros,, Registro
de energia: Tendencia bin continuos / Tendencia bin
temporizados / Comparacién de tendencias.

23-50 Resolucién registro energia

Option: Funcién:

23-51 |Inicio periodo

Range: Funcién:
Application [Application | Ajuste la fecha y hora en la que el
dependent* [ dependant] Registro de energia comienza a

actualizar los contadores. El primer
dato se guardara en el contador
[00] y comenzara a la hora / fecha
programada en este parametro.

El formato de la fecha dependera
del ajuste de 0-71 Formato de fecha
y del formato de hora ajustado en
0-72 Formato de hora.

Seleccione el tipo de periodo deseado para
registrar el consumo. Hora del dia [0], Dia de la
semana [1] o Dia del mes [2]. Los contadores
contienen los datos de registro desde la
fecha / hora programada como inicio

(23-51 Inicio periodo) y los nimeros de horas /
dias tal como esté programado

(23-50 Resolucion registro energia).

El registro comenzara en la fecha programada
en 23-51 Inicio periodo y continuara hasta que
haya pasado un dia / semana / mes. Ultimas
24 Horas [5], Ultimos 7 Dias [6] o Ultimas 5
semanas [7]. Los contadores contienen datos
desde un dia, una semana o cinco semanas
atras, y hasta el momento actual.

El registro comenzara en la fecha programada
en 23-51 Inicio periodo. En todos los casos la
division del periodo se referira a horas de
funcionamiento (tiempo en el que el
convertidor de frecuencia esta alimentado).

[0] |Hora del dia

[1] |Dia de la
semana

[2]1 | Dia del mes

[5] * | Ultimas 24

horas
6] |Ultimos 7
dias
[71 |Ultimas 5
semanas

iNOTA!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentacién de
respaldo para la funcion de reloj, y la fecha y hora ajustadas
se reiniciaran al valor predeterminado (2000-01-01 00:00)
después de un apagén a menos que esté instalado un
médulo de reloj de tiempo real con alimentacién de
respaldo. Por tanto, el registro se detendra hasta que la
fecha / hora vuelva a ajustarse en 0-70 Fecha y hora. En el
0-79 Fallo de reloj es posible programar una Advertencia para
el caso de que el reloj no se haya ajustado correctamente, p.
€j., después de un apagén.

iNOTA!
Cuando se instala una tarjeta de opcién de E/S analégica

MCB 109, se incluye una bateria de respaldo para la fechay la
hora.

23-53 Registro energia

Range:

Funcion:

0*

[0 -
4294967295 ]

Matriz con un numero de elementos igual al
numero de contadores ([00]-[xx] bajo el
numero del pardmetro en el display). Pulse OK
y desplacese por los elementos con los botones

A y Vv del Panel de control local..

Elementos de matriz:

Los datos del ultimo periodo se almacenan en
el contador de mayor indice.

Al apagar, todos los valores de contadores se
guardan y se reanudan tras el siguiente
arranque.

iNOTA!
Todos los contadores se reinician cuando se cambia el ajuste
del 23-50 Resolucion registro energia. En caso de desborda-

miento, la actualizacién de los contadores se detendra en el
valor maximo.
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iNOTA!
Cuando se instala una tarjeta de opcién de E/S analégica
MCB 109, se incluye una bateria de respaldo para la fecha y la
hora.

23-54 Reiniciar registro energia

Option: Funcién:

Seleccione Reiniciar [1] para reiniciar todos los
valores de los contadores del Registro de
energia mostrados en 23-53 Registro energia.
Después de pulsar OK, el ajuste del valor del
pardmetro cambiard automaticamente a No
reiniciar [0].

[0] * | No reiniciar

[1 Reiniciar

3.21.4 23-6* Tendencias

Las tendencias se utilizan para controlar una variable de un
proceso durante un periodo de tiempo, y para registrar la
frecuencia con la que los datos caen dentro de cada uno de
los diez rangos de datos definidos por el usuario. Se trata de
una herramienta muy prdactica para conseguir una rapida
vision general que indique en qué concentrarse para mejorar
el funcionamiento.

Pueden crearse dos conjuntos de datos para Tendencias, a
fin de posibilitar la comparacién entre los valores actuales de
una variable de funcionamiento seleccionada y los datos de
un cierto periodo de referencia de la misma variable. Este
periodo de referencia puede preajustarse (23-63 Inicio
periodo temporizado y 23-64 Fin periodo temporizado). Los
dos conjuntos de datos pueden leerse desde 23-61 Datos bin
continuos (actual) y 23-62 Datos bin temporizados (referencia).

Es posible crear Tendencias para las siguientes variables de
funcionamiento:

- Potencia

- Intensidad

- Frecuencia de salida
- Velocidad del motor

La funcion Tendencias incluye 10 contadores (que forman un
contenedor) para cada conjunto de datos, que contienen los
numeros de registros que reflejan con qué frecuencia la
variable de funcionamiento esta dentro de cada uno de los
10 intervalos predefinidos. La ordenacion se basa en un valor
relativo de la variable.

El valor relativo de la variable de funcionamiento es

Real / Nominal * 100 %

para Potencia e Intensidad, y

Real / Max. * 100 %

para frecuencia de salida y velocidad del motor.

El tamafio de cada intervalo puede ajustarse indivi-

dualmente, pero de forma predeterminada sera del 10 %

para cada uno. La potencia y la intensidad pueden

sobrepasar el valor nominal, pero estos registros se incluirdn
en el contador 90 %-100 % (MAX)

1308A2851.10

100
=d Contador 9: +0
» Pannn N =5 Contador 8: +6
j: /! 1111 I\ =D Contador 7: +2
60 /! : 1111 ! !\ =D Contador 6: +1
Jo I1 i1 = Contador 5 +11
e AT T T TT T T o contodoras o0
- A AT T T T o contedor
zz jr‘rZLLLl-i--H_i-I_I_LL;_LLH";";";"iQ Contador 2: +0
tobm—m—m— Lill L LL = Contador 1: +1
° ] |4|'| |'H'H 111 H_I ] fTTTT‘!: Contador 0: +5

trttttttttettttttttttttttt ©

El valor de la variable de funcionamiento seleccionada se
registra una vez por segundo. Si un valor se ha registrado
como igual al 13 %, el contador «10 % - < 20 %» se
actualizara con el valor «1». Si el valor permanece al 13 %
durante 10 segundos, se afade «10» al valor del contador.

Los contenidos de los contadores pueden visualizarse como
barras en el LCP. Seleccione Ment rdpido > Registros:
Tendencia bin continuos / Tendencia bin temporizados /
Comparacion de tendencias.

iNOTA!

Los contadores comienzan a contar cada vez que se
enciende el convertidor de frecuencia. Desconectar y volver
a conectar la alimentacién brevemente tras un reinicio,
pondra a cero los contadores. Los datos de la EEProm se
actualizan una vez cada hora.

23-60 Variable de tendencia

Option: Funcién:

Seleccionar la variable de funcionamiento a
controlar por Tendencias.

[0] * | Potencia
[kW] para el valor relativo es la potencia nominal

Potencia entregada al motor. La referencia

del motor programada en 71-20 Potencia motor
[kW] o 1-21 Potencia motor [CV]. El valor real se

174 MG.11.CB.05 - VLT’ es una marca registrada de Danfoss.



Dt

Descripciéon del parametro

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

23-60 Variable de tendencia

Option:

Funcién:
puede leer en 16-10 Potencia [kW] o
16-11 Potencia [HP].

[11 | Intensidad
[A]

Intensidad de salida al motor La referencia
para el valor relativo es la intensidad nominal
del motor programada en 1-24 Intensidad
motor. El valor real se puede leer en

16-14 Intensidad motor.

[2] | Frecuencia
[Hz]

Frecuencia de salida al motor. La referencia
para el valor relativo es la velocidad méaxima
del motor programada en 4-14 Limite alto
veloc. motor [Hz]. El valor real se puede leer en
16-13 Frecuencia.

[3] | Velocidad
motor [RPM]

Velocidad del motor. La referencia para el
valor relativo es la velocidad méaxima del
motor programada en 4-13 Limite alto veloc.
motor [RPM].

Range:

23-61 Datos bin continuos

Funcion:

0* [0 -
4294967295 ]

Matriz de 10 elementos ([0]-[9] bajo el nimero
de parametro en el display). Pulse OK y
desplacese por los elementos mediante los

botones A y v del LCP.

10 contadores con la frecuencia de aparicion
de la variable de funcionamiento controlada,
clasificados de acuerdo a los siguientes
intervalos:

Contador [0]: 0% - <10%
Contador [1]: 10% - <20%
Contador [2]: 20% - <30%

Contador [3]: 30% - <40%

23-62 Datos bin temporizados

Range:

Funcién:

0* [0 o

4294967295 ]

Matriz de 10 elementos ([0]-[9] bajo el numero
de parametro en el display). Pulse OK 'y
desplacese por los elementos mediante los

botones A y v del LCP.

10 contadores con la frecuencia de aparicion
de los datos de funcionamiento monito-
rizados, ordenados de acuerdo con los
mismos intervalos que para 23-61 Datos bin
continuos.

Comienza a contar en la fecha/hora
programada en 23-63 Inicio periodo
temporizado, Inicio periodo temporizado, y se
detiene en la fecha/hora programada en
23-64 Fin periodo temporizado. Todos los
contadores pueden reiniciarse a 0 en

23-67 Reiniciar datos bin temporizados.

23-63 |Inicio periodo temporizado

Range: Funcién:
Application [Application [ Ajuste la fecha y la hora en la que
dependent* dependant] Tendencias comienza la actuali-

zacion de los contadores bin
temporizados.

El formato de la fecha dependera
del ajuste de 0-71 Formato de
fecha y del formato de hora
ajustado en 0-72 Formato de hora.

iNOTA!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentaciéon de
respaldo para la funcién de reloj, y la fecha y hora ajustadas
se reiniciardn al valor predeterminado (2000-01-01 00:00)
después de un apagén a menos que esté instalado un

Contador [4]:
Contador [5]:
Contador [6]:

Contador [7]:

40% - <50%
50% - <60%
60% - <70%

70% - <80%

Contador [8]: 80% - <90%
Contador [9]: 90% - <100% o0 max.

Los limites minimos anteriores de los
intervalos son los limites predeterminados.
Estos pueden modificarse en 23-65 Valor bin
minimo.

Comienzan a contar cuando el convertidor de
frecuencia es encendido por primera vez.
Todos los contadores pueden reiniciarse a 0 en
23-66 Reiniciar datos bin continuos.

modulo de reloj de tiempo real con alimentacién de
respaldo. Por tanto, el registro se detendra hasta que la
fecha / hora vuelva a ajustarse en 0-70 Fecha y hora. En el
0-79 Fallo de reloj es posible programar una Advertencia para
el caso de que el reloj no se haya ajustado correctamente, p.
€j., después de un apagén.

iNOTA!

Cuando se instala una tarjeta de opcién de E/S analdgica
MCB 109, se incluye una bateria de respaldo para la fechay la
hora.
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23-64 Fin periodo temporizado 23-65 Valor bin minimo

Range: Funcién: Range: Funcién:

Application [Application | Ajustar la fecha y hora en la que temporizados. Ejemplo: si se

dependent* dependant] Tendencias debe finalizar la selecciona contador [1] y se cambia
actualizacion de los contadores el ajuste del 10 % al 12 %, el
bin temporizados. contador [0] se basara en el intervalo
El formato de la fecha dependera 0-<12 %y el contador [1] en el
del ajuste de 0-71 Formato de irizerllo 12 5 = <2t Ga

fecha y del formato de hora v . .
SRR an 672 e 6 e, 23-66 Reiniciar datos bin continuos

Option: Funcién:
|NOTA| Seleccione Reiniciar [1] para reiniciar todos los
Cuando se instala una tarjeta de opcién de E/S analégica valores de 23-61 Datos bin continuos.
MCB 109, se incluye una bateria de respaldo para la fecha y la Después de pulsar OK, el ajuste del valor del
hora. parametro cambiard automaticamente a No
reiniciar [0].
Range: Funcién: (1] | Reiniciar

Application [Application | Matriz de 10 elementos ([0]-[9] bajo 23-67 Reiniciar datos bin temporizados

dependent* | dependant] el niumero de parametro en el Obtion: Funcién:
display). Pulse [OK] (Aceptar) y ption: uncion:
desplacese por los elementos

Seleccione Reiniciar [1] para reiniciar todos los
valores de 23-62 Datos bin temporizados.
Después de pulsar OK, el ajuste del valor del

parametro cambiard automaticamente a No
Ajuste el limite minimo para cada reiniciar [0].

intervalo en 23-61 Datos bin

mediante los botones A y ¥ del
LCP.

continuos y 23-62 Datos bin [0] * [ No reiniciar

[1] Reiniciar

3.21.5 23-8* Contador de recuperacion

El convertidor de frecuencia incluye una funcidon que puede proporcionar un calculo estimado de la rentabilidad en los casos en
los que el convertidor se ha instalado en una planta ya existente, para asegurar el ahorro de energia mediante el cambio del
control de velocidad fija a velocidad variable. La referencia para el ahorro es un valor ajustado para representar la potencia
media entregada antes de la actualizacién con el control de velocidad variable.

\ rotencia nominal para
el tamafio de motor
usado (P 1-20/21)
Potencia de referencia (a
velocidad fija) (P 23-80)
N potorcia roal
producida con control

de velocidad variable
(véase P 16-10/11)

¢

1308A259.11

La diferencia entre la potencia de referencia a velocidad fija y la potencia real entregada con el control de velocidad, representa
el ahorro real.

Como valor para el caso de la velocidad fija, el tamafio nominal del motor (kW) se multiplica por un factor (en %) que representa
la potencia generada a velocidad fija. La diferencia entre esta potencia de referencia y la potencia actual se acumula y se
almacena. La diferencia de energia puede leerse en 23-83 Ahorro energético.

El valor acumulado de la diferencia en consumo de energia se multiplica por el coste de ésta en moneda local y se resta la
inversion. Este célculo de ahorro de costes también puede leerse en 23-84 Ahorro.

176 MG.11.CB.05 - VLT’ es una marca registrada de Danfoss.



Dt

Descripcién del parametro Guia de programacién del convertidor de frecuencia VLT" HVAC

Ahorro en costes =

t
> [(Potencia nominal del motor x Factor de referencia de potencia)
t=0

— Consumo de potencia real]l x Coste energético}

— Coste de inversion
El punto de equilibrio (recuperacién) se produce cuando el valor leido en el pardmetro pasa de negativo a positivo.

No es posible reiniciar el contador de ahorro energético, pero si detenerlo en cualquier momento ajustando 23-80 Factor
referencia potencia a 0.

Descripcion general de parametros:

Parametros para ajustes Parametros para lecturas
Potencia nominal del motor 1-20 Potencia motor [kW] Ahorro energético 23-83 Ahorro energético
Factor de referencia de potencia |23-80 Factor referencia potencia Potencia actual 16-10 Potencia [kW], 16-11 Potencia
en % [HP]
Coste energia por kWh 23-81 Coste energético Ahorro 23-84 Ahorro
Inversion 23-82 Inversién
Range: Funcién: Range: Funcién:
100 %* [ [0 - 100 | Ajustar el porcentaje del tamafio nominal del 0% | [0 - 2147483647 ] | Este pardmetro permite una lectura del
%] motor (ajustado en 1-20 Potencia motor [kW] o célculo, basado en la ecuacién anterior (en
1-21 Potencia motor [CV]), que se supone que moneda local).
representa la potencia media entregada hasta
el momento, funcionando a velocidad fija
(antes de actualizar al control de velocidad
variable).
Debe ajustarse a un valor distinto de cero para
gue comience a contar.

Lt

23-81 Coste energético

Range: Funcién:
1.00%| [0.00 - Ajuste el coste real de un kWh en
999999.99 ] moneda local. Si el coste de la energia se

cambia posteriormente, influira en el
célculo de todo el periodo.

23-82 Inversion

Range: Funcién:

0*| [0 -999999999 ] | Ajustar el valor de la inversién realizada
para actualizar la planta con control de
velocidad, en la misma moneda utilizada en
23-81 Coste energético.

23-83 Ahorro energético

Range: Funcién:
0 kWh*| [0-0 Este pardmetro permite una lectura de la
kWh] diferencia acumulada entre la potencia de

referencia y la potencia real entregada.
Si el tamafo del motor se ajusta en CV
(1-21 Potencia motor [CV]), se utilizara el valor
equivalente en kW para el ahorro energético.
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3.22 Menu principal - Funciones de
aplicacion 2 - Grupo 24

3.22.1 24-0* Modo incendio

APRECAUCION

Tenga presente que el convertidor de frecuencia es
solamente un componente del sistema Convertidor de
frecuencia VLT HVAC. El correcto funcionamiento del Modo
incendio depende del disefio y la seleccién adecuada de los
componentes del sistema. Los sistemas de ventilacién que
funcionan en aplicaciones de seguridad tienen que ser
aprobados por las autoridades locales responsables de la
seguridad frente a incendios. La no interrupcién del
convertidor de frecuencia debido al funcionamiento en Modo
incendio puede causar sobrepresién y producir dafios al sistema
Convertidor de frecuencia VLT HVAC y a sus componentes,
amortiguadores y conductos de aire. El propio convertidor de
frecuencia podria resultar danado y provocar dafios o
incendios. Danfoss no acepta ninguna responsabilidad por
errores, funcionamiento incorrecto, lesiones personales o
cualquier otro dafio ocasionado al propio convertidor de
frecuencia o a sus componentes, a los sistemas Convertidor de
frecuencia VLT HVAC y a sus componentes, o a otros bienes,
cuando el convertidor de frecuencia haya sido programado
para funcionar en Modo incendio. Danfoss no serd en ningtn
caso responsable ante el usuario final o terceros de dafios o
pérdidas directos, indirectos, cuantificables o consecuentes
sufridos por dicha parte que se deriven de la programacién y el
funcionamiento del convertidor de frecuencia en Modo
incendio.

Fundamentos

El Modo incendio se utiliza en situaciones criticas en las que
es imperativo mantener funcionando el motor independien-
temente de las funciones normales de proteccion del

convertidor de frecuencia. Por ejemplo, se trataria de
ventiladores de aireacién en tuneles o en huecos de
escaleras, en donde es necesario un funcionamiento
continuado del ventilador para facilitar la evacuacién segura
del personal en caso de incendio. Algunas selecciones de la
funcion de Modo incendio hacen que se descarten las
condiciones de alarmas y de desconexion, permitiendo que
el motor funcione sin interrupcién.

Activacion

El Modo incendio se activa Unicamente mediante terminales
de entradas digitales. Véase el grupo de pardmetros 5-1*
Entradas digitales.

Mensajes en el display

Cuando se active el Modo incendio, el display mostrara el
mensaje de estado «Modo incendio» y la advertencia «<Modo
incendio».

Una vez que se desactive de nuevo el Modo incendio, los
mensajes de estado desapareceran y la advertencia sera
sustituida por la advertencia «M incendio estaba activo». Este
mensaje solo puede anularse desconectando la alimentacién
del convertidor de frecuencia y volviéndola a conectar. Si,
estando activo el convertidor de frecuencia en Modo
incendio, se produce una alarma que afecta a la garantia
(véase 24-09 Manejo alarmas modo incendio), el display
mostrara la advertencia «Limites del Modo incendio
excedidos».

Las salidas digitales y de relé pueden configurarse para los
mensajes de estado «<Modo incendio activo» y la advertencia
«Modo incendio estaba activo». Véase el grupo de
parametros 5-3* y el grupo de pardmetros 5-4*.

También puede accederse a los mensajes «M incendio estaba
activo» en el cédigo de advertencia a través de la comuni-
cacion serie. (Véase la documentacion correspondiente.)

A los mensaje de estado «Modo incendio» puede accederse a
través del cédigo de estado ampliado.

. i Mensajes en el Cédigo de Cédigo de estado
Mensaje Tipo LCP . .
display advertencia 2 ampl. 2
Modo incendio Estado + + + (bit 25)
Modo incendio Advertencia +
El M incendio estaba activo Advertencia + + (bit 3)
Limites M incendio excedidos Advertencia +

Registro

Puede obtenerse una visién general de los eventos
relacionados con el Modo incendio en el registro del Modo
incendio, grupo de parametros 18-1*, o mediante el botén
[Alarm Log] (Registro de alarmas) del LCP.

El registro incluird hasta los ultimos 10 eventos. Las alarmas
que afectan a la garantia tendrdn mayor prioridad que los
otros dos tipos de eventos.

El registro no puede reiniciarse.

Se registran los siguientes eventos:

*Alarmas que afectan a la garantia (véase 24-09 Manejo
alarmas modo incendio, Gestién de alarmas en Modo
incendio)

* Modo incendio activado

* Modo incendio desactivado

Todas las demads alarmas que se produzcan mientras esta
activo el Modo incendio se registraran del modo habitual.
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iNOTA!

Durante el funcionamiento en Modo incendio, todos los
comandos de parada para el convertidor de frecuencia seran
ignorados, incluida Inercia / Inercia inversa y Bloqueo
exterior. Sin embargo, si su convertidor de frecuencia
incorpora «Parada de seguridad», estd funcién todavia
permanecera activa. Véase la secciéon «Cémo hacer el
pedido / Formulario de pedido Cédigo descriptivo».

iNOTA!

Si se desea utilizar la funcion cero activo en Modo incendio,
entonces estara también activo para otras entradas
analdgicas distintas a las que se utilizan para el valor de
consigna / realimentacion de Modo incendio. Si se perdiera
la realimentacion de alguna de esas otras entradas
analdgicas, por ejemplo, porque se ha quemado un cable,
actuara la funcién cero activo. Si no se desea la funcién cero
activo, entonces debe desactivarse para esas otras entradas.
La funcidn cero activo deseada en caso de que se pierda la
sefal cuando el Modo incendio esta activo debe ajustarse en
6-02 Funcién Cero Activo en modo incendio.

La advertencia de cero activo tendra mayor prioridad que la
advertencia «Modo incendio».

iNOTA!

Si se ajusta el comando Arranque e inversion [11] en un
terminal de entrada digital en 5-70 Terminal 18 entrada
digital, el convertidor de frecuencia, el convertidor de
frecuencia entendera que se trata de un comando de cambio
de sentido.

24-00 Funcién modo incendio

2401 Configuracién de Modo Incendio

Option: Funcién:
[0] * | Lazo Cuando esta activo el Modo Incendio, el motor
abierto funcionara a una velocidad fija basada en un
conjunto de referencias. La unidad sera la misma
que se ha seleccionado en 0-02 Unidad de
velocidad de motor.
[3] |Lazo Cuando estd activo el Modo Incendio, el
cerrado controlador PID integrado en el convertidor sera

el que controle la velocidad en base al valor de
consigna y a una sefal de realimentacion,
seleccionada en 24-07 Fuente realim. modo
incendio. La unidad debe seleccionarse en

24-02 Unidad Modo Incendio. Para otros ajustes de
controlador PID utilice el grupo de pardmetros
20-** igual que para el funcionamiento normal. Si
el motor estd controlado por el controlador PID
integrado en el convertidor también cuando estd
en modo normal de funcionamiento, puede
utilizarse el mismo transmisor para ambos casos

seleccionando la misma fuente.

iNOTA!
Antes de ajustar el controlador PID, ajuste 24-09 Manejo
alarmas modo incendio, [2] Desc. en todas las alarmas / test.

iNOTA!
Si esta seleccionado Activ. - Inverso en 24-00 Funcién modo

incendio, no puede seleccionarse Lazo cerrado en
24-01 Configuracién de Modo Incendio.

24-02 Unidad Modo Incendio

Option: Funcién: Option: Funcién:
[0] * | Desactivado La funcién Modo incendio no esta activa. Seleccione la unidad deseada para utilizar
[11 [Activado - En este modo el motor continda cuando se active el Modo Incendio y se
Directo funcionando en sentido de las agujas del funcione en lazo cerrado.
reloj. Sélo funciona en lazo abierto. Ajustar [0]
24-01 Configuracién de Modo Incendio en i %
0
Lazo abierto [0]. = RPM
[2] | Activ. - Inverso | En este modo el motor continuara [3] Hz
funcionado en sentido contrario a las 141 | Nm
agujas del reloj. Solo funciona en lazo [5] PPM
abierto. Ajustar 24-01 Configuracién de o] | 1/min
Modo Incendio en Lazo abierto [0]. 111 |rRPM
[31 [ Activ. - Inercia Mientras este modo esta activado, la salida [12] | PULSO/s
esta desactivada y se deja que el motor se 201 |I/s
detenga por inercia. 211 | Vmin
[4] |Act-Directo/ [22] |l/h
Inverso [23] | ms
[24] | m*min
. |
i NOTA! [25] | m¥h
En lo anterior, las alarmas son accionadas o ignoradas de (30] |ka/s
acuerdo con la seleccién realizada en 24-09 Manejo alarmas 311 | kg/min
modo incendio. B32) [kg/h
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24-02 Unidad Modo Incendio

24-04 Fire Mode Max Reference

cuando el Modo incendio esta
activo, se utiliza la unidad ajustada
en 0-02 Unidad de velocidad de
motor. Para lazo cerrado, la unidad
seleccionada es la ajustada en
24-02 Unidad Modo Incendio.

Option: Funcién: Range: Funcién:
[33] | t/min Application [Application [ Valor maximo para la referencia /
[34] |t/h dependent* | dependant] valor de consigna (que limita la
401 | m/s suma del valor de 24-05 Referencia
[41] [ m/min interna en modo incendio y el valor
451 |m de la senal en la entrada
160] |°C seleccionada en 24-06 Fuente
[70] | mbar referencia modo incendio).
71 |par Si se funciona en lazo abierto
cuando el Modo incendio esta
[72] |Pa
activo, se utiliza la unidad ajustada
[73] |kPa . )
c en 0-02 Unidad de velocidad de
(741 |m W motor. Para lazo cerrado, la unidad
73] | o e seleccionada es la ajustada en
(80] | kw 24-02 Unidad Modo Incendio.
[120] | GPM
[121] | gal/s 24-05 Referencia interna en modo incendio
L2 | €l i Range: Funcién:
123 I/h
(1231 | gal/ 0.00 %*| [-100.00 - Introduzca la referencia interna/valor de
[124] CI:M 100.00 %] consigna como un porcentaje del valor
(125] | ft'/s maximo de referencia en Modo Incendio
EY
[126] | ft"/min ajustado en 24-04 Fire Mode Max Reference.
[127] | ft/h El valor ajustado se sumara al valor
[130] | Ib/s representado por la sefial presente en la
[131] | Ib/min entrada analdgica seleccionada en
[132] | Ib/h 24-06 Fuente referencia modo incendio.
[140] | pies/s
[141] | ft/m 24-06 Fuente referencia modo incendio
[145] | pies Option: Funcién:
[160] | °F Seleccione la entrada de
[170] [ psi referencia externa que se utilizara
[171]1 | libras/pulg.? en Modo Incendio. Esta sefal se
[172] [in wg sumara al valor ajustado en
[173] | pies WG 24-06 Fuente referencia modo
[174] | pulg Hg incendio
8o cv [0] * | Sin funcidn
24-03 Fire Mode Min Reference [ [Entracafanalonlcalas
R Funcié [2] [Entrada analégica 54
ange: uncion:
[71 | Entrada pulsos 29
Application [Application [ Valor minimo para la referencia / (8] | Entrada pulsos 33
dependent* | dependant] valor de consigna (que limita la [20] | Potenciom. digital
suma del valor de 24-05 Referencia - —
. . . [21] | Entrada analdgica X30/11
interna en modo incendio y el valor :
de la sefial en la entrada [22] | Entrada analdgica X30/12
seleccionada en 24-06 Fuente 23] | Entr. analog. X42/1
referencia modo incendio). [24] | Entr. analdg. X42/3
Si se funciona en lazo abierto [25] | Entr. analog. X42/5
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24-07 Fuente realim. modo incendio

iNOTA!

Option: Funcién: Alarmas que afectan a la garantfa. Algunas alarmas pueden
Seleedene b cnish ol el afectar al tiempo de vida util del convertidor de frecuencia.
tacion que se utilizard como senal de Si se produjera alguna de esas alarmas y se ignora por estar
rerlfimeriadtan cn Meds lnaendds el equipo en Modo Incendio, se guardaréd un registro de
aEnsh 5 aeive d Med s, eventos en el Registro de Modo Incendio.

Si el motor esta controlado por el Se almacenan aqui los 10 ultimos eventos de alarmas que
controlador PID integrado en el afectan a la garantfa, ademds de la activaciéon del Modo
VR el duEE e Incendio y la desactivacién del Modo Incendio.

namiento normal, puede utilizarse el

mismo transmisor para ambas |NOTA'

situaciones seleccionado la misma El ajuste de 14-20 Modo Reset se ignora en caso de activacion
fuente. del Modo Incendio (véase el 24-0%, Modo Incendio).

[0] * [ Sin funcién

[1] Entrada analdgica 53 o Alarmas Alarmas

[21 |Entrada analdgica 54 No: Descripcién ariticas |3V afectan a

[3] Ent. pulsos 29 garantias

[4] Ent. pulso 33 4 Pérd. fase de red X

[71 | Entr. analég. X30/11 7 Sobretens. CC X

[8] |Entr. analég. X30/12 8 Tension baja CC X

[9] Entr. analog. X42/1 9 Sobrecarga del inversor X

[10] | Entr. analdg. X42/3 13 Intensidad excesiva X

[11] [Entr. analég. X42/5 14 Fallo Tierra X

[15] | Entr. anal. X48/2 16 Cortocircuito X

[100] | Realim. de bus 1 29 Temp. tarj. potencia X

[101] | Realim. de bus 2 33 Fallo en la carga de arranque X

[102] | Realim. de bus 3 38 Fallo interno X

65 Temp. tarj. ctrl X
0 Safestop .
Option: Funcién:
[0] | Desc./reset Si se selecciona este modo, el convertidor de 3.22.2 24-1* Bypass del convertidor de
al. crit. frecuencia continuara funcionando, ignorando frecuencia
la mayoria de las alarmas, incluso si de esta
LR (S (el CRiies el El convertidor de frecuencia incluye una funcién que puede
convertidor de frecuencia. Las alarmas criticas utilizarse para activar automaticamente un bypass electro-
(ol E1RYIES G2 M AU S s pilifte 8 mecanico externo en caso de una desconexién o un bloqueo
pero que permiten el reinicio del equipo por desconexién del convertidor de frecuencia, o en caso de
(R0t e [Tl inercia en modo incendio (véase 24-00 Funcién modo
[1] * | Desc. En caso de producirse una alarma critica, el incendio).
alarmas crit. [ convertidor se desconectard y no se realizard
un rearranque automatico (Reset manual). El bypass conmutara el motor para que funcione conectado
21 |Desc, Es posible realizar un test de funcionamiento directamente a la alimentacion. El bypass externo se activa
alarmas/Test | del Modo Incendio, pero todos los estados de mediante una de las salidas digitales o relés del convertidor
alarmal se accionan normalmente (Reset de frecuencia, cuando se haya programado asi en el grupo
manual). de parametros 5-3* o en el grupo de pardmetros 5-4*.
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iNOTA!

ilmportante! Después de activar la funciéon de bypass del
convertidor de frecuencia, este pierde el certificado de
seguridad (para uso de la parada de seguridad en aquellas
versiones en que esté incluida).

Para desactivar el bypass del convertidor de frecuencia en
funcionamiento normal (Modo incendio no activo), debe
llevarse a cabo una de las siguientes acciones:

Pulse el botén [Off] (Apagado) en el LCP (o
programe dos de las entradas digitales para Hand
On-Off-Auto [Manual - Apagado - Automatico).

Active el bloqueo externo a través de una entrada
digital.

Retire la alimentacion y vuelva a conectarla.

iNOTA!

El bypass del convertidor de frecuencia no puede ser
desactivado estando en modo incendio. Solo puede hacerse
eliminando la sefial de comando de Modo incendio o
desconectando la alimentacion del convertidor de

frecuencia.

Cuando se activa la funcién de bypass del convertidor de
frecuencia, el display del LCP mostrara el mensaje de estado
Bypass del convertidor de frecuencia. Este mensaje tiene mas
prioridad que el mensaje de estado de Modo incendio.
Cuando se activa la funcién de bypass automatico del
convertidor de frecuencia, se accionard el bypass externo de
acuerdo con la siguiente secuencia:

Alarma Reinicios automaticos Reinicio automatico deshab\li!ado;
Velocidad H
' ' NF
Funcionamiento A /1 /1 /1 A A A A 1
1l 1
Alarma
Bypass
Temporizador
de retardo
P24-11
st + ‘
Relé
"Bypass” l
NO
Retardo conex. (P5-41)
—

El estado puede leerse en el cdédigo de estado ampliado 2, bit nimero 24.

24-10 Funcién bypass convertidor

24-10 Funcién bypass convertidor

Option:

Funcion:

Este parametro determina en qué circuns-
tancias se activard la Funcién bypass del
convertidor:

[0] | Desactivado

[1]1 | Activado Estando en funcionamiento normal, la Funcion

de bypass del convertidor se activara en las
siguientes condiciones:

En un bloqueo por alarma o en una
desconexion. Después de que se haya
realizado el niumero de intentos de reinicio
programado en 74-20 Modo Reset, o si el
temporizado de retardo de bypass

(24-11 Tiempo de retardo bypass conv.)
concluye antes de que se haya completado el
nimero de intentos de reinicio.

Estando en Modo Incendio, la funcién bypass
se activara en las siguientes circunstancias:

Option:

Funcién:

Cuando se produzca una desconexién en
alarmas criticas, en inercia o si el transcurre el
temporizado de retardo de bypass antes de
que se hayan completado los intentos de
reinicio cuando [2] Activado en modo
Incendio. La Funcién de bypass actuard
cuando se produzca una desconexiéon por
alarmas criticas, en inercia o si transcurre el
temporizado de retardo de bypass antes de
que se hayan completado los intentos de
reinicio.

[2] | Act. (sélo
Incendio)

La Funcién de bypass actuarad cuando se
produzca una desconexién por alarmas
criticas, en inercia o si transcurre el
temporizado de retardo de bypass antes de
que se hayan completado los intentos de
reinicio.
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ilmportante! Después de activar la funcién bypass del 24-93 Coeficiente de falta de motor 3
convertidor, la funcion de Parada segura (en la versiones en Range: Funcién:
las que se incluya) ya no cumple con la norma EN 954-1, Cat.
0.0000* | [-100.0000 - 100.0000 ] |

3 de instalaciones.

24-94 Coeficiente de falta de motor 4

24-11 Tiempo de retardo bypass conv. Range: Funcién:

Range: Funci6n: 0.000* | [-500.000 - 500.000 ] |

0s*| [0- |Programable en incrementos de 1 s. Una vez que se

24-95 Funcioén rotor bloqueado
600 s] | activa la Funcidn bypass de acuerdo con el ajuste de q

24-10 Funcion bypass convertidor, comienza el Option: Funcién:

temporizado de retardo de bypass. Si el convertidor Seleccionar la accién que se llevard a cabo si la
de frecuencia se ha programado para un nimero de intensidad del motor es superior al limite
intentos de rearranque, el temporizado continuara calculado como funcién de la frecuencia de
mientras el convertidor de frecuencia intenta los salida. Esta funcién se usa para detectar, p. €],
reinicios. Si el motor se ha reiniciado dentro del un rotor bloqueado en aplicaciones multimotor.
tiempo ajustado para el temporizado de retardo de 101 * | No

bypass, el temporizado se reinicia. T

Si el motor falla al rearrancar y transcurre el

temporizado de retardo de bypass, se activara el relé 24-96 Coeficiente de rotor bloqueado 1

de bypass del convertidor que haya sido programado Range: Funcién:

para esta funcion en 5-40 Relé de funcién. Si se ha 0.0000* | [-10.0000 - 10.0000 ] |

programado también un [Retardo de relé] en

5-41 Retardo conex, relé, [Relé] o 5-42 Retardo
desconex, relé, [Relé], entonces debera transcurrir Range: Funcién:
también este tiempo antes de que el relé se active. 0.0000* | [-100.0000 - 100.0000 ] |

Cuando no se hayan programado intentos de

24-98 Coeficiente de rotor bloqueado 3
reinicio, una vez terminado el temporizado ajustado .
en este pardmetro se activara el relé de bypass del Range: Funcién:
convertidor, que debera haber sido programado 0.0000% | [-100.0000 - 100.0000 ] |

como relé de bypass en 5-40 Relé de funcién, Funcion
de relé. Si se ha programado también un retardo de
relé en 5-41 Retardo conex, relé, Retardo conex, Relé o
5-42 Retardo desconex, relé, [Relé], entonces debera 0.000* | [-500.000 - 500.000 ] |

transcurrir también este tiempo antes de que el relé

24-99 Coeficiente de rotor bloqueado 4
Range: Funcién:

se active.

24-90 Funcién falta de motor
Option: Funcién:

Seleccionar la accién que se llevara a cabo si la
intensidad del motor es inferior al limite
calculado como funcién de la frecuencia de
salida. Esta funcion se usa para detectar, p. €j,, la
falta de un motor en aplicaciones multimotor.

[0] * | No
[1]1 | Advertencia

24-91 Coeficiente de falta de motor 1

Range: Funcién:
00000+ | [-10.0000 - 10.0000 ] |

24-92 Coeficiente de falta de motor 2

Range: Funcién:
0.0000* | [-100.0000 - 100.0000 ] |
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3.23 Menu principal - Controlador de cascada - Grupo 25

Pardmetros para configurar el Controlador de cascada basico para el control secuencial de multiples bombas. Para acceder a una
descripcion mas orientada a la aplicacion y a ejemplos de cableado, consulte el capitulo Ejemplos de aplicacién, apartado
Controlador en cascada Bdsico en la Guia de Disefio.

Para configurar el Controlador en cascada para el sistema actual y la estrategia de control deseada, se recomienda seguir la
secuencia siguiente comenzando por el grupo de pardmetros 25-0* Ajustes del sistema y siguiente grupo de pardmetros 25-5%
Ajustes de alternancia. Estos parametros, por lo general, pueden ajustarse por adelantado.

Los pardmetros de Ajustes de ancho de banda, 25-2%, y de Ajustes de conexién por etapas, 25-4%, a menudo dependeran de la
dinamica del sistema y se deberan hacer ajustes finales durante la puesta en marcha de la planta.

iNOTA!

Se da por supuesto que el controlador en cascada funciona en lazo cerrado controlado por el controlador Pl integrado (Lazo
cerrado seleccionado en 7-00 Modo Configuracién). Si se selecciona Lazo abierto en 1-00 Modo Configuracién, todas las bombas
de velocidad fija seran desactivadas por etapas, pero la bomba de velocidad variable seguira estando controlada por el
convertidor de frecuencia, ahora como una configuracién de lazo abierto:

Config. del controlador de cascada
1

| 1
Modo de configuraciéon (P 1-00): Lazo abierto Lazo cerrado

Controlador de cascada (P 25-00): Desactivado Activado

Arranque del motor (P 25-02): Directo de la linea

|
Arrancador suave

Rotacién de bombas (P 25-04): Desactivado Activado
L )
T . 1
Bomba delantera fija (P 25-05): No Si
NUmero de bombas (P 25-06): 2| 2 3
| | |
Alternacion de bomba delantera (P 25-50): Por Por Por activacion
activacién comando por etapas o
por gtapas comando

Evento de alternancia (P 25-51):

Alt. si capacidad < 50% (P 25-55):

Modo de activacidn por etapas con
alternacién (P 25-56):

|_|_l

| |
Intervalo del

|
Temporizador

Externo temporizador re%%(;;ie predefinido
de alt. P 25-54
P 25-5
| r ! |
I 1
Desactivado Activado
L J
|
T 1
Lento Rapido
L J
| 1308A279.12
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3.23.1 25-0* Ajustes del sistema

Parametros relacionados con principios de control y configu-
racion del sistema.

25-00 Controlador de cascada

Option: Funcién:

Para el funcionamiento de sistemas de
multiples dispositivos (bomba / ventilador), en
los que la capacidad se adapta a la carga real
por medio de un control de velocidad
combinado con el control de encendido /
apagado de los dispositivos. Para mayor
sencillez sélo se describen sistemas de bombeo.

[0] * | Desactivado | El controlador de cascada no esta activo. Se
cortara la alimentacién a todos los relés
integrados asignados a motores de bombas de
la funcion de cascada. Si una bomba de
velocidad variable esta conectada al
convertidor de frecuencia directamente (no
controlada por un relé integrado), esta bomba /
ventilador sera controlada como un sistema de
bomba Unica.

[1]1 | Activado El controlador de cascada esta activado y
conectara y desconectara bombas conforme a

la carga del sistema.

25-02 Arranque del motor

Option: Funcién:

Los motores se conectan a la alimentacion
eléctrica directamente con un contactor o
con un arrancador suave. Cuando el valor de
25-02 Arranque del motor, se ajusta a una
opcién distinta a Directo a la red [0], a
continuacion, el 25-50 Alternancia bomba
principal se ajusta autométicamente al valor
predeterminado Directo a la red [0].

[0] * | Directo en
linea a la linea directamente mediante un

Cada bomba de velocidad fija esta conectada

contactor.

[1]1 | Arrancador Cada bomba de velocidad fija esta conectada

suave a la linea mediante un arrancador suave.
[2] | Estrella-

triangulo
25-04 Rotacién bombas
Option: Funcién:

Para lograr el mismo nimero de horas de
funcionamiento en las bombas de velocidad
fija, las bombas pueden utilizarse de forma
ciclica. La seleccién de la rotaciéon de bombas
puede ser «primera en entrar - Ultima en salir»
(FILO) o bien de igual nimero de horas de
funcionamiento para una.

25-04 Rotacién bombas

Option: Funcién:

[0] * | Desactivado | Las bombas de velocidad fija se conectardn en
el orden 1 - 2 y se desconectaran en el orden 2
— 1. (Primero en entrar, Ultimo en salir).

[1] | Activado Las bombas de velocidad fija se conectaran /
desconectaran, de forma que cada una realice

las mismas horas de funcionamiento.

25-05 Bomba principal fija

Option: Funcién:

Bomba guia fija significa que la bomba de velocidad
variable estd conectada directamente al convertidor de
frecuencia y que si se aplica un contactor entre el
convertidor de frecuencia y la bomba, este contactor no
estara controlado por el convertidor.

Si se esta funcionando con 25-50 Alternancia bomba
principal, ajustado a un valor distinto a No [0], este
parametro debe ajustarse a No [0].

[0] | No [La funcién de bomba guia puede alternarse entre las
bombas controladas por los dos relés integrados. Una
bomba debe estar conectada al RELE 1 integrado, y la
otra, al RELE 2. La funcién de bombeo (Bomba de
cascada 1y Bomba de cascada 2) se asignara automati-
camente a los relés (en este caso, el convertidor de

frecuencia puede controlar un maximo de dos bombas).

[11 *[Si [La bomba guia se fijara (sin alternancia) y se conectara
directamente al convertidor de frecuencia. El

25-50 Alternancia bomba principal se ajusta automati-
camente como No [0]. Los relés integrados Relé 1 y Relé
2 pueden asignarse a bombas de velocidad fija
separadas. En total, el convertidor de frecuencia puede

controlar tres bombas.
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25 Numero bombas

Range: Funcién:

2*| [Application | El niumero de bombas conectadas alcontrolador

dependant] en cascada, incluida la bomba de velocidad
variable. Si la bomba de velocidad variable esta
conectada directamente al convertidor de
frecuencia, y las otras bombas de velocidad fija
(bombas secundarias) estan controladas por los
dos relés integrados, pueden controlarse tres
bombas. Si tanto la de velocidad variable como
la de velocidad fija deben ser controladas por
los relés integrados, sélo se pueden conectar
dos bombas.

Si 25-05 Bomba principal fija, esté ajustado en No
[0]: una bomba de velocidad variable y una
bomba de velocidad fija; controlados ambos por
un relé integrado. Si 25-05 Bomba principal fija
esta ajustada en Si [1]: una bomba de velocidad
variable y una de velocidad fija controladas por
relé integrado.

Una bombia fija, véase 25-05 Bomba principal fija.
Dos bombas de velocidad fija controladas por
relés integrados.

3.23.2 25-2* Ajustes de ancho de banda

Parametros para ajustar el ancho de banda dentro del que se
permitird oscilar la presiéon antes de conectar / desconectar
bombas de velocidad fija. También incluyen varios tempori-
zadores para estabilizar el control.

25-20 Ancho banda conexién por etapas

Range: Funcién:

10 [Application
%* | dependant]

Ajustar el porcentaje de ancho de banda de
activacion por etapas (SBW) para que se
adapte a la fluctuacion de la presion del
sistema. En los sistemas de control en
cascada, para evitar la conexion frecuente de
bombas de velocidad fija, la presion del
sistema deseada se mantiene normalmente
dentro de un ancho de banda en lugar de
mantenerse a un nivel constante.

El SBW se programa como un porcentaje de
20-13 Minima referencia/realim. y

20-14 Mdxima referencia/realim.. Por ejemplo,
si el valor de consigna es de 5 bares y el SBW
esta ajustado en un 10 %, se admitira una
presion del sistema de entre 4,5 y 5,5 bares.
Dentro de este ancho de banda no se
producira ninguna activacion o desactivacion
por etapas.

25-20 Ancho banda conexién por etapas

Range:

Funcién:

SBW
Valor de
SBW consignc

175ZA870.10

25-21 Ancho de banda de Histéresis

Range: Funcién:
100 [Application | Cuando se produce un cambio rapido y
%* dependant] grande en la demanda del sistema (como

una demanda repentina de agua), la presién
del sistema cambia rapidamente y para
responder a esta necesidad es necesario
que se produzca una conexién o
desconexion por etapas de una bomba de
velocidad fija. La anulacién del ancho de
banda (OBW) se programa para anular el
temporizador de conexién / desactivacion
por etapas (25-23 Retardo conexién SBW 'y
25-24 Retardo desconex. SBW) para obtener
una respuesta inmediata.

El OBW debe programarse siempre en un
valor mayor que el valor ajustado en Ancho
de banda de conexion por etapas (SBW),
25-20 Ancho banda conexion por etapas. El
OBW es un porcentaje de vy .

Ancho de banda de
anulacidn

SBW
Valor de

sgw consigna

175ZA673.10

Si se ajusta el OBW en un valor demasiado
préximo al SBW, podria fracasar la finalidad
con una activaciéon por etapas frecuente en
los cambios de presion momentaneos. El
ajuste del OBW en un valor demasiado alto
podria producir un nivel de presién inacep-
tablemente alto o bajo en el sistema
mientras funcionan los temporizadores
SBW. El valor se puede optimizar segln se
vaya familiarizando con el sistema. Véase
25-25 Tiempo OBW.

Para evitar la activacion por etapas no
deseada durante la fase de puesta en
funcionamiento y ajuste del controlador, al
principio deje el OBW en el ajuste de fabrica
del 100 % (desactivado). Una vez finalizado
el ajuste, el OBW debera ajustarse en el
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25-21 Ancho de banda de Histéresis

Range: Funcién:
valor deseado. Se sugiere un valor inicial del
10 %.

25-22 Ancho banda veloc. fija

Range: Funcién:

Application [Application | Cuando el sistema controlador en

dependent* | dependant] | cascada funciona normalmente y el
convertidor de frecuencia emite una
alarma de desconexion, es
importante mantener el sistema. El
controlador en cascada lo hace
mediante una continua conexién y
desconexion por etapas de la bomba
de velocidad fija. Debido al hecho de
que mantener el sistema en el valor
de consigna requeriria frecuentes
conexiones y desconexiones por
etapas cuando solo esta funcionando
una bomba de velocidad fija, se
utiliza un ancho de banda de
velocidad fija (FSBW) mas amplio en
el lugar del SBW. Es posible parar las
bombas de velocidad fija, en caso de
situacion de alarma, pulsando las
teclas del LCP OFF (Apagar) o HAND
ON (manual), o si la senal
programada para el arranque en la
entrada digital se pone a nivel bajo.

En caso de que la alarma emitida sea
un bloqueo por alarma, el
controlador en cascada debe detener
el sistema inmediatamente
desconectando todas las bombas de
velocidad fija. Esto es basicamente lo
mismo que una parada de
emergencia (comando inercia /
inercia inversa) para el controlador en
cascada.

25-23 Retardo conexiéon SBW

Range: Funcién:

25-23 Retardo conexién SBW

Range: Funcién:

175ZA672.11

SBW

Valor de
consignc

SBW

SBW tlempo de
activacidn por etapas

25-24 Retardo desconex. SBW

Range: Funcién:

15 [0 - | No es conveniente que se produzca una desacti-

s* 13000 |vacion inmediata por etapas de una bomba de
s] velocidad fija cuando se produce un aumento de

presién momentaneo en el sistema que supere el
ancho de banda de conexién por etapas (SBW). La
desactivacion por etapas se retrasa por el tiempo
programado. Si la presion disminuye hasta el SBW
antes de que el tiempo haya transcurrido, el
temporizador se vuelve a iniciar.

SHW retardo de
desac. por etapas

\

SBW
Valor de
consigna
SBW

175ZA671.10

25-25 Tiempo OBW
Range:

Funcion:

15 [1-
s* 3000
s] cuando se produce un descenso momentaneo de la

No es conveniente que se produzca una conexiéon
inmediata por etapas de una bomba de velocidad fija

presion en el sistema que supere el ancho de banda
de conexién por etapas (SBW). La conexién por

etapas se retrasa el tiempo programado. Si la presion
aumenta hasta el SBW antes de que el tiempo haya

10 [0 -
s* [ 300 s] [ fija genera un pico de presion momentaneo en el

La conexion por etapas de una bomba de velocidad

sistema, que podria exceder la anulacion del ancho de
banda (OBW). No es aconsejable desconectar por
etapas una bomba como respuesta a un pico de
presion de este tipo. El Tiempo OBW se puede
programar para evitar la conexion por etapas hasta
que la presion del sistema se haya estabilizado y se
haya establecido el control normal. Ajuste el
temporizador en un valor que permita que el sistema
se estabilice después de la conexion por etapas. El
ajuste de fabrica de 10 segundos es adecuado en la
mayoria de las aplicaciones. En sistemas muy
dindmicos, puede que sea recomendable menos
tiempo.

transcurrido, el temporizador se vuelve a iniciar.
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25-29 Funcién desactiv. por etapas

Option: Funcién:
La funcién desconexién por etapas asegura que
‘ I I 130BA370.10 esta funcionando el menor nimero posible de
bombas, para ahorrar energia y evitar
! VAN ! aBw circulacién sin presion en la bomba de
| I velocidad variable. Si la funcién de desconexién
I I por etapas esta ajustada a Desactivado [0], el
SBW 25-30 Tiempo funcién desactiv. por etapds no se
I / —Cabezal real . ,
N | ! Consigna activara.
\ ) / 1 SBW [0] [Desactivado
| | [1] * | Activado
| 25-30 Tiempo funcién desactiv. por etapas
oevl Range: Funcién:
ITemEorizador OBW I ge: .
15 [0 - | El temporizador de desconexion por etapas se puede
s* 300 s] | programar para evitar la conexion / desconexioén por
25-26 Desconex. si no hay caudal etapas frecuente de las bombas de velocidad fija. El
Option: Funcién: temporizador de desconexion por etapas se pone en

. - marcha cuando la bomba de velocidad variable
El pardmetro Desconexion si no hay caudal

. . > funciona en 4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o
asegura que si se produce una situacion de falta

de caudal, las bombas de velocidad fija serén AR S CTU T O S

bombas de velocidad fija en funcionamiento y
desconectadas por etapas una por una hasta

. cumpliéndose los requisitos del sistema. En esta
que desaparezca la sefal de falta de caudal. Se P a

. L, situacion, la bomba de velocidad variable contribuye
requiere que la Deteccién de falta de caudal 4

o . < oco al sistema. Cuando finaliza el valor programado
esté activada. Véase el grupo de parametros P prog
22-2%,

Si estd desactivada la Desconexion si no hay

del temporizador, se desconecta por etapas una
bomba de velocidad fija, evitando la circulacion de
agua sin presion en la bomba de velocidad variable.

caudal, el controlador de cascada no cambia el

comportamiento normal del sistema.

[0] * | Desactivado
[1]1 | Activado Foomba de .
w1 Desconexidn
25-27 Funcién activ. por etapas de bomba
Option: Funcién:
Si la Funcién conexion por etapas esta ajustada
a Desactivado [0], el 25-28 Tiempo funcion activ.
por etapas no se activara. F e -\ — —
[0] | Desactivado
[1] * | Activado
< >
25-28 Tiempo funcién activ. por etapas Desactivac. por etapas
Range: Funcién: 175ZA640.10 periodo de temporizador

15s*| [0 - El Temporizador de conexion por etapas se

300 s] | programa para evitar la conexidon por etapas
frecuente de las bombas de velocidad fija. El
Temporizador de conexién por etapas se inicia si
esta Activado [1] por 25-27 Funcidn activ. por etapas,
y cuando la bomba de velocidad variable esta
funcionando en el Limite alto velocidad motor,
4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] o 4-14 Limite alto
veloc. motor [Hz], con al menos una bomba de
velocidad fija en posicion de parada. Cuando
finaliza el valor programado del temporizador, se
conecta por etapas una bomba de velocidad fija.
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3.23.3 25-4* Ajustes de conexion por etapas

25-42 Umbral conex. por etapas

Parametros que determinan las condiciones de conexion /
desconexién por etapas de las bombas.

25-40 Retardo desacel. rampa

Range: Funcién:
10.0 s* | [0.0 -
120.0 s]

Cuando se anade una bomba de velocidad fija
controlada por un arrancador suave, es posible
retrasar la deceleracién de la bomba principal
durante un tiempo predeterminado después
del arranque de la bomba de velocidad fija, a
fin de eliminar picos de presion o golpes de
ariete en el sistema.

Sélo puede usarse si se ha seleccionado
Arrancador suave [1] en 25-02 Arranque del
motor.

25-41 Retardo acel. rampa

Range: Funcién:
2.0s*| [0.0 -
12.0 s]

Cuando se elimina una bomba de velocidad fija
controlada por un arrancador suave, es posible
retrasar la aceleracion de la bomba principal
durante un tiempo predeterminado después de la
parada de la bomba de velocidad fija, a fin de
eliminar picos de presion o golpes de ariete en el
sistema.

Sélo puede usarse si se ha seleccionado
Arrancador suave [1] en 25-02 Arranque del motor.

Activacién por etapas Desactivacion por etapas

A\ Velocidad y Velocidad

Bomba delantera (controlada

Bomba de velocidad fija (controlada
) por el conv. de frec.)

por el arrancador suave:

Bomba de velocidad fija
(controlada por el
arrancador suave)

Bomba delantera (controlada
por el conv. de frec.)

L Tiempo " Tiempo

25-40 25-41

La bomba delantera La bomba delantera

B comienza a desacelerar T comienza a acelerar

& controladar de

cascada requicre cascada s¢ prepara
otra bomba para extracr la

ba

El conLrolador de

Range: Funcién:
Application [Application [ Cuando se afade una bomba de
dependent* | dependant] velocidad fija, la bomba de velocidad

variable decelera a una velocidad
inferior, a fin de evitar una sobremo-
dulacién de presion. Cuando la
bomba de velocidad variable alcanza
la «velocidad de conexién por
etapas», la bomba de velocidad fija
es conectada por etapas. El umbral
de conexion por etapas se utiliza
para calcular la velocidad de la
bomba de velocidad variable cuando
se produce el «punto de corte» de la
bomba de velocidad fija. El célculo
del umbral de conexién por etapas
es la razén entre 4-11 Limite bajo
veloc. motor [RPM] o 4-12 Limite bajo
veloc. motor [Hz], y 4-13 Limite alto
veloc. motor [RPM] o 4-14 Limite alto
veloc. motor [Hz], expresada en
porcentaje.

El umbral de conexién por etapas

debe oscilar entre
_ BAO

CONEXION% —~ ALTO

y 100 %, donde ngajo es el limite

X 100 %

bajo de velocidad del motor y natto
es el limite alto de velocidad del

motor.

l Bomba de
Limile superior velocidad fija
de velacidad del
mator \
velacidad de
activacion par Bormba de velocidad
elapas variable
Limite inferior de
velocidad del o
mator >

O
Eg
n-

Segundos
1308A388.10

iNOTA!

Si se alcanza el valor de consigna tras la conexion por etapas
antes de que la bomba de velocidad variable llegue a su
velocidad minima, el sistema entrara en lazo cerrado cuando
la presion de realimentacion cruce el valor de consigna.
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25-43 Umbral desconex. por etapas

Range:

Funcién:

Application
dependent*

[Application | Cuando se elimina una bomba de

dependant] velocidad fija, la bomba de velocidad
variable acelera a una velocidad
superior, a fin de prevenir una falta
de presién. Cuando la bomba de
velocidad variable alcanza la
«velocidad de desactivaciéon por
etapas», la bomba de velocidad fija
es desactivada por etapas. El umbral
de desactivacién por etapas se utiliza
para calcular la velocidad de la
bomba de velocidad variable cuando
se produce la desactivacién por
etapas de la bomba de velocidad fija.
El célculo del umbral de desacti-
vacion por etapas es la razén entre
4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o
4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz], y
4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] o
4-14 Limite alto veloc. motor [Hz],
expresada en porcentaje.

El umbral de desactivacién por

etapas debe oscilar entre

BAJO
ALTO

%, donde ngajo es el limite bajo de

CONEXION % =

x 100% y 100

velocidad del motor y natto es el
limite alto de velocidad del motor.

Limite

superior de
velocidad del

molor

Velucidad de
desactivacidn
por etapas

Limile inferiar
de velocidacl

del motor

Bamba de
velocidad variable

Bomba de
velocidad fija

L [
T >

Segundos
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Si se alcanza el valor de consigna después de la conexién por
etapas antes de que la bomba de velocidad variable llegue a
su velocidad maxima, el sistema entrara en lazo cerrado
cuando la presidon de realimentacion cruce el valor de
consigna.

25-44 Veloc. conex. por etapas [RPM]

25-44 Veloc. conex. por etapas [RPM]

Range:

Funcién:

conexién por etapas», la bomba de velocidad fija
es conectada por etapas. El calculo de velocidad
de conexion por etapas se basa en 25-42 Umbral
conex. por etapas y 4-13 Limite alto veloc. motor
[RPM].

La velocidad de conexiéon por etapas se calcula

con la siguiente férmula:

CONEXION%
100

donde natto es el limite alto velocidad motor y

CONEXION = ALTO

NcoNExiON100% €S el valor del umbral de conexion
por etapas.

25-45 Veloc. conex. por etapas [Hz]

Range: Funcién:

0.0 [0.0 [ Lectura de datos del valor calculado a continuacién

Hz* |- 0.0 | para la Velocidad de conexion por etapas. Cuando se
Hz] anade una bomba de velocidad fija, la bomba de

velocidad variable se reducea una velocidad inferior,
a fin de prevenir una sobremodulacién de presion.
Cuando la bomba de velocidad variable alcanza la
«velocidad de conexién por etapas», la bomba de
velocidad fija es conectada por etapas. El calculo de
velocidad de conexion por etapas se basa en

25-42 Umbral conex. por etapas y 4-14 Limite alto veloc.
motor [Hz].

La velocidad de conexién por etapas se calcula con la
siguiente férmula:

AL Tow donde nacto es el limite

alto velocidad motor y nconexionioox es el valor del

CONEXION =

umbral de conexién por etapas.

25-46 Veloc. desconex. por etapas [RPM]

Range: Funcién:
0 [0 - O | Lectura de datos del valor calculado a
RPM#* [ RPM] | continuacion para la Velocidad de desactivacion

por etapas. Cuando se elimina una bomba de
velocidad fija, la bomba de velocidad variablea-
celera a una velocidad superior, a fin de prevenir
una falta de presion. Cuando la bomba de
velocidad variable alcanza la «velocidad de desacti-
vacion por etapas», la bomba de velocidad fija es
desactivada por etapas. La Velocidad de desacti-
vacion por etapas se calcula en base a

25-43 Umbral desconex. por etapas y 4-13 Limite alto

., veloc. motor [RPM].
Range: Funcién:

0 [0 - O | Lectura de datos del valor calculado a La Velocidad de desactivacion por etapas se

RPM#* [ RPM] | continuacién para la velocidad de conexién por calcula con la siguiente formula:
etapas. Cuando se afade una bomba de velocidad DESACTIVAR = A”'Ow donde nato es el
fija, la bomba de velocidad variable se reducea Limite alto velocidad motor y NpesACTIVACION100% €S
una velocidad inferior, a fin de prevenir una el valor del Umbral de desactivacién por etapas.
sobremodulacién de presion. Cuando la bomba de
velocidad variable alcanza la «velocidad de
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3.23.4 25-5* Ajustes de alternanci

Range: Funcién:

Parametros para definir las condiciones de la alternancia de
la bomba de velocidad variable (principal), si se selecciona
como parte de la estrategia de control.

0.0 [0.0 | Lectura de datos del valor calculado a continuacién
Hz* |- 0.0 | para la Velocidad de desactivacion por etapas. Cuando
Hz] se elimina una bomba de velocidad fija, la bomba de

velocidad variable acelera a una velocidad superior, a 25-50 Alternancia bomba principal
fin de prevenir una falta de presion. Cuando la bomba

Option: Funcién:

de velocidad variable alcanza la «velocidad de desacti- - ——
- . .. La alternancia de bomba principal iguala el uso
vacion por etapas», la bomba de velocidad fija es . o
X X L, de las bombas, cambiando periédicamente la
desactivada por etapas. La velocidad de desactivacion .
de velocidad controlada. Esto asegura que las
por etapas se calcula en base a 25-43 Umbral desconex. B )
- bombas se utilizan por igual a lo largo del
por etapas 'y 4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]. . o
tiempo. La alternancia iguala el uso de las

La velocidad de desactivacion por etapas se calcula bombas, escogiendo siempre la que tiene el
con la siguiente formula: menor nimero de horas de utilizacién para ser
DESCONECTAR% )

DESCONECTAR = ALTO———5o=—— conectada la primera.

donde navo es el limite alto velocidad motor y [0] * | No No se realizara ninguna alternancia de bomba

NDESCONEXION100% €S €l valor del umbral de desacti- principal. No es posible ajustar este parametro a

vacion por etapas. otra opcidn distinta de No [0] si 25-02 Arranque
del motor tiene un ajuste distinto a Directo a la
red [0].

[1] | Al conectar | La alternancia de la bomba principal tendra

Umite superior de |- T T T T RT T T T — = e — ettt por etapas | lugar cuando se conecte otra bomba.

velocidad del motar ] ] valocidad
variable

Velogidad de

desactivacién por etapas [~ 1~ A =TT T T T < [2] |Tras una La alternancia de la bomba principal se
orden producird por una sefal de comando externa o
Limite inferior de Lo N ____ _ por un evento preprogramado. Consulte el
\:‘\S:ﬂi.".s‘s;‘:(,?::fi? Segundos 25-51 Evento alternancia para ver las opciones
| disponibles.

Bomba de
velocidad fija

Limile superior de
velocidad del motor

|

|

|

: [3] | Con. etapas | La alternancia de la bomba de velocidad

I u orden variable (principal) se producira en la conexién
|

|

|

|

Velocidad de
desactivacion por ctapas

o por una senal de comando. (Véase mas

Lirite inferior de

|

I

|

|

|

, | .

velocidad del motor N arriba.)

i | Segundos
e, iNOTA!
velocidad del molar velocidad fija , . . . . .
Velocisad de |l ’ Sélo se puede seleccionar No [0] si25-05 Bomba principal fija

| : esta ajustado a Si [1].

|
Lirr||itcd\ nrerior dc | |

! ! Segundos
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25-51 Evento alternancia

25-54 Hora predef. alternancia

media noche (00:00 o 12:00 AM dependiendo
del formato de hora).

25-52 Intervalo tiempo alternancia

Range: Funcién:
24 h*| [1-999 |Si esta seleccionada la opcién Intervalo de
h] tiempo de alternancia [1] en 25-51 Evento

alternancia, la alternancia de la bomba de
velocidad variable se produce cada vez que
transcurre el Intervalo de tiempo de alternancia
(puede comprobarse en 25-53 Valor tempor.
alternancia).

Range: Funcién:

0* [0 - 0] [ Parametro de lectura del valor del Intervalo de
tiempo de alternancia ajustado en 25-52 Intervalo
tiempo alternancia.

Option: Funcién: Range: Funcién:

Este parametro sélo esta activo si se ha de alternancia. La hora predeter-
seleccionado la opcién Tras una orden [2] o En minada es medianoche (00:00 o

la conexién o tras una orden [3] en 12:00 a. m., en funcién del formato
25-50 Alternancia bomba principal. Si se ha de hora).

seleccionado un Evento de alternancia, la

alternancia de la bomba guia se produce cada
vez que suceda dicho evento. Option: Funcion:

[0] |Externa La alternancia se produce cuando se aplica una Si estd activado Alternancia si capacidad < 50 %,

* senal a una de las entradas digitales en la la alternancia de bomba sélo puede producirse si
banda de terminales, y dicha entrada ha sido la capacidad es igual o inferior a 50 %. El calculo
asignada a Alternancia de bomba principal de la capacidad es la razén entre el nimero de
[121] en el grupo de pardmetros 5-1%, Entradas bombas en funcionamiento (incluida la bomba
digitales. de velocidad variable) y el nimero total de

[1] | Intervalo La alternancia se produce cada vez que bomtras dispc_)nibles {Incluida de fa'bomba de

tiempo transcurre el 25-52 Intervalo tiempo alternancia. ERlos varllvable, PR 10 (ES (8 BEIEEs £
alternancia Capacidad = —ENFUNCONAMIENTO -, ) 00 5
- TOTAL
21| Modo La alternarm‘a tiene lugar cada vez que la Para el controlador en cascada bdésico todas las

reposo bomba principal pasa a modo de reposo. aiibes san e () e

20-23 Valor de consigna 3 debe estar ajustado a

Modo ir a dormir [1] o debe aplicarse una sefal [0] | Desactivado | La alternancia de bomba principal se producira

externa para esta funcion. con cualquier capacidad de bombeo.

[3] |Hora predef. | La alternancia se produce a una hora definida [1] | Activado La funcion de bomba principal se alternara sélo
del dia. Si esta ajustado 25-54 Hora predef. * si el nUmero de bombas en funcionamiento
alternancia, ésta se produce todos los dias a la estan proporcionando menos del 50 % de la
hora especificada. La hora predeterminada es capacidad total de bombeo.

25-54 Hora predef. alternancia

Range: Funcién:
Application [Application | Si esta seleccionada la opcion Hora
dependent* dependant] predefinida [3] en 25-51 Evento

alternancia, la alternancia de la
bomba de velocidad variable se
producira cada dia a la hora

especificada en Hora predefinida

iNOTA!
Esto sélo es valido si el 25-50 Alternancia bomba principal es
distinto de Off [0] (Desactivado).

25-56 Modo conex. por etapas en altern.

Option: Funcién:

Este pardmetro sélo estd activo si la opcidn
seleccionada en 25-50 Alternancia bomba principal es
distinta de No [0].

Son posibles dos tipos de conexidn y desconexion
por etapas de las bombas. La transicion lenta hace
mas suave la conexidn y desconexion. La transicion
rapida las hace lo mas rapidas posible; la bomba de
velocidad variable es desconectada (parada por
inercia).

[0] * [ Lento | En la alternancia, la bomba de velocidad variable es
acelerada hasta la velocidad maxima y después

decelerada hasta su detencion.

[1] | Rapido | En la alternancia, la bomba de velocidad variable es
acelerada hasta la velocidad maxima y después
parada por inercia hasta su detencion.
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El diagrama siguiente es un ejemplo de la conexién de 25-59 Ejecutar si hay retardo de red

transicion lenta. La bomba de velocidad variable (grafico Range: Funcién:
superior) y una bomba de velocidad fija (grafico inferior)
estan funcionando antes del comando de conexién por
etapas. Cuando se activa el comando de transicion Lento [0],
se realiza una alternancia con una rampa de velocidad de la
bomba de velocidad variable hasta 4-13 Limite alto veloc.
motor [RPM] o 4-14 Limite alto veloc. motor [Hz] y, a
continuacion, desacelerandola hasta velocidad cero.
Después de un “Retardo antes de arrancar la siguiente
bomba” (25-58 Ejecutar siguiente retardo bomba), la siguiente
bomba principal (gréfico central) es acelerada, y otra bomba 3.23.5 25-8* Estado
principal original (gréfico superior) es anadida tras el

Este parametro ajusta el tiempo entre la
parada de la antigua bomba de velocidad
variable y el arranque como tal de esta
nueva bomba. Consulte 25-56 Modo conex.
por etapas en altern. para obtener una
descripcion de la conexién por etapas y de
la alternancia.

“Retardo antes de funcionar con la red” (25-59 Ejecutar si hay Parémetros de lectura que informan sobre el estado de
retardo de red) como bomba de velocidad fija. La siguiente funcionamiento del controlador de cascada y de las bombas
bomba principal (gréfico central) es desacelerada hasta el que éste controla.

Limite bajo velocidad motor y, a continuacién, se le permite

variar la velocidad para mantener la presién del sistema 25-80 Estado cascada

Range: Funcién:
0*

[0-01 | Lectura del estado del controlador de cascada.

y 25-81 Estado bomba
Limite superior de T T T /N oombace TT sombace

velocidad del motor Bomba de

e ___ || Range:  Funcion:

Velocidad de
desactivacion por etapas

| 0* | [0- |Estado de bomba muestra el estado del nimero de
e miorerde o LV N __l_ ______ 0] bombas seleccionado en 25-06 Nimero bombas. Es una
T T T
Comandode ] | Retardo antes Segundos lectura de datos del estado de cada una de las bombas,
aeaivacién por o o e i
] A ] e acone || Simercacin que muestra una cadena que consta del nimero de
T e tA-—————- .
Vetocidad ce activacian 4= — fr —|m — — — — — — — — - bomba y del estado actual de la misma.
por apas BombY de . .
I : : velocidad variatle Ejemplo: la lectura de datos es una abreviatura como
I ] .
| | «1:D 2:0». Esto significa que la bomba 1 esta
Limite inferior de
e S e E e e I -t— ———= funcionando y su velocidad es controlada por el
I I Segundos ) . ,
a1 ] convertidor de frecuencia, y que la bomba 2 esta
1 T e,
I I
[ I —
| Il 25-82 Bomba principal
Limite inferior da I I .,
velocidad del mator — | Range; Funcidn:
Segundos
1308A365.10 0* | [Application | Pardmetro de lectura para la actual bomba de
dependant] velocidad variable del sistema. El parametro

25-58 Ejecutar siguiente retardo bomba Bomba principal se actualiza para reflejar la

L actual bomba de velocidad variable del
Range: Funcién: . -
sistema, cuando se produce una alternancia. Si

0.1 s*[ [0.1 - | Este pardmetro sélo esta activo si la opcion no hay seleccionada ninguna bomba principal

5.0 s] seleccionada en 25-50 Alternancia bomba (controlador de cascada desactivado o todas

principales distinta de No [0]. las bombas bloqueadas) el display mostrara

Este parametro ajusta el tiempo entre la NINGUNA.
detencién de la bomba de velocidad variable

antigua y el arranque de otra como nueva bomba 25-83 Estado relé
de velocidad variable. Consulte 25-56 Modo conex. .
L Matriz [2]
por etapas en altern. para obtener una descripcion
Range: Funcién:

de la conexién por etapas y de la alternancia.

0* | [0-01|[Lectura del estado de cada uno de los relés

25-59 Ejecutar si hay retardo de red asignados para el control de las bombas. Cada

Range: Funcién: elemento de la matriz representa un relé. Si el relé

- . ) P = esta activado, el correspondiente elemento esta
0.5 s*| [Application Este parametro sélo estd activo si la opcion

. . ajustado a “Si”. Si un relé esta desactivado, el corres-
dependant] seleccionada en 25-50 Alternancia bomba

pondiente elemento estd ajustado a “No”.

principales distinta de No [0].
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25-84 Tiempo activ. bomba

25-90 Parada bomba

h] bomba. El controlador de cascada tiene
contadores separados para las bombas y
para los relés que las controlan. Tiempo
func. bomba controla las «horas de funcio-
namiento» de cada bomba. El valor de
cada contador Tiempo func. bomba puede
reiniciarse a cero escribiendo en el
parametro, p. €j, si la bomba es sustituida
para mantenimiento.

25-85 Tiempo activ. relé

Matriz [2]
Range: Funcién:
0h*| [O- Lectura de datps del valor del Tiempo func.

2147483647 h] | relé. El controlador de cascada tiene
contadores separados para las bombas y
para los relés que las controlan. La rotacion
de bombas se realiza siempre en base a los
contadores de relé; de lo contrario, siempre
se utilizaria la bomba nueva si una de ellas
es reemplazada y su valor 25-84 Tiempo
activ. bomba es reiniciado. Para utilizar el
25-04 Rotacién bombas, el controlador de

cascada controla el Tiempo func. relé.

25-86 Reiniciar contadores relés

Option: Funcién:
Reiniciar todos los elementos de los contadores
25-85 Tiempo activ. relé.

[0] * | No reiniciar

[1] Reiniciar

3.23.6 25-9* Servicio

Parametros utilizados en caso de servicio de una o mas de las
bombas controladas.

25-90 Parada bomba

Matriz [2]

Option: Funcién:

En este parametro es posible desactivar una o mas de las
bombas guia fijas. Por ejemplo, la bomba no sera
seleccionada para la conexién por etapas, incluso
aunque sea la préxima en la secuencia de funciona-
miento. No es posible desactivar la bomba guia con el
comando Bloqueo de bomba.

Los bloqueos de entradas digitales se seleccionan como
Blogueo bomba 1-3 [130-132] en par. 5-1%, Entradas
digitales.

Matriz [2] Matriz [2]
Range: Funcién: Option: Funcién:
0 h*| [0-2147483647 | Lectura de datos del valor de Tiempo func. [0] *| No [ La bomba esta activa para conexién/desconexién por

etapas.

(1 | si

Se ha dado el comando Bloqueo de bomba. Si hay
alguna bomba funcionando sera inmediatamente
desconectada. Si la bomba no estéd funcionando no se
permitird su conexion.

Range:

25-91 Altern. manual

Funcion:

0*| [Application
dependant]

Parametro de lectura para la actual bomba de
velocidad variable del sistema. El parametro
Bomba principal se actualiza para reflejar la
actual bomba de velocidad variable del
sistema, cuando se produce una alternancia. Si
no hay seleccionada ninguna bomba principal
(controlador en cascada desactivado o todas
las bombas bloqueadas) el display mostrara
NINGUNA.
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3.24 Menu principal - Opcién E/S analdégica MCB 109 - Grupo 26

La opcidon de E/S analégica MCB 109 amplia la funcionalidad de la serie de convertidores de frecuencia Convertidor de
frecuencia VLT HVAC, afadiendo un numero adicional de entradas y salidas analdgicas programables. Esto podria ser muy util
en instalaciones de sistemas de gestion de edificios, en los que el convertidor de frecuencia puede utilizarse como un dispositivo
descentralizado de E/S, eliminando la necesidad de una estacién externa de control y, por tanto, reduciendo el coste.

Tenga en cuenta el diagrama:

130BA382.10
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Muestra una Unidad de control de aire tipica (AHU). Como se puede ver, la nueva opcién de E/S analdgica ofrece la posibilidad
de controlar todas las funciones del convertidor de frecuencia, como los amortiguadores de entrada, retorno y escape o las
bobinas de calentamiento / refrigeracion, con mediciones de temperatura y presion obtenidas por el convertidor de frecuencia.
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iNOTA! iNOTA!

La maxima intensidad para las salidas analégicas de 0-10 V es Cuando se utiliza el control de cero activo, es importante que

1 mA. cualquier entrada analégica no utilizada para el controlador
de frecuencia, es decir, que sea parte de las E/S descentra-
lizadas del sistema de gestién del edificio, tenga desactivada
su funcién cero activo.

Terminal Parémetros Terminal Parametros Terminal Parametros
Entradas analdgicas Entradas analdgicas Relés
X42/1 26-00 Modo Terminal 53 6-1% Terminales 1, 2, 3 del 5-4%
X42/1, 26-1* relé 1
X42/3 26-01 Modo Terminal 54 6-2* Terminales 4, 5, 6 del 5-4%
X42/3, 26-2* relé 2
X42/5 26-02 Modo Terminal
X42/5, 26-3*
Salidas analdgicas Salida analdgica
X42/7 26-4* 42 6-5%
X42/9 26-5%
X42/11 26-6*

Tabla 3.3 Parametros relevantes

También es posible leer las entradas analdgicas, escribir en las salidas analégicas y controlar los relés utilizando comunicaciones
mediante el bus serie. En este caso, estos son los parametros relevantes.

Terminal Pardmetros Terminal Pardmetros Terminal Pardmetros
Entradas analdgicas (leer) Entradas analdgicas (leer) Relés
X42/1 18-30 Entr. analdg. 53 16-62 Entrada Terminales 1, 2, 3 del |16-71 Salida Relé [bin]
X42/1 analdgica 53 relé 1
X42/3 18-31 Entr. analdg. 54 16-64 Entrada Terminales 4, 5, 6 del |16-71 Salida Relé [bin]
X42/3 analdgica 54 relé 2
X42/5 18-32 Entr. analdg.
X42/5
Salidas analégicas (escribir) Salida analégica (escribir)
X42/7 18-33 Sal. anal. X42/7 |42 6-53 Terminal 42 iNOTA! Las salidas de relé deben estar
W% control bus de salida |habilitadas por medio de los bit 11 (relé 1)y 12
X42/9 18-34 Sal. anal. X42/9 (relé 2) del cédigo de control.
i
X42/11 18-35 Sal. anal. X42/11
vi

Tabla 3.4 Parametros relevantes

Ajuste del reloj en tiempo real incorporado del sistema de gestidn de edificios. Véase la seccidén
pardmetros: Lazo cerrado ampl. - FC 100 grupo de

La opcién E/S analdgicas incorpora un reloj en tiempo real pardmetros 21-**. Hay tres controladores PID de lazo cerrado

con bateria de respaldo. Este puede utilizarse como respaldo independientes.

de la funcidn reloj incluida en el convertidor de frecuencia de
manera estandar. Véase la seccidn Ajustes del reloj, grupo de
parametros 0-7*.

La opcion de E/S analdgicas puede utilizarse para el control
de dispositivos como actuadores o valvulas, usando la
utilidad de lazo cerrado ampliado y retirando asi el control
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3.24.1 26-0* Modo E/S analégico

Grupo para ajustar la configuracién de E/S analdgica. La
opcion tiene 3 entradas analdgicas. Estas entradas

analdgicas pueden asignarse libremente a tensién (0 V -
+10 V) o entrada de sensor de temp. Pt 1000 o Ni 1000.

26-00 Modo Terminal X42/1

Option: Funcién:

El terminal X42/1 puede ser programado como
una entrada analdgica que acepte una tensioén
o entrada de temperatura de sensores Pt1000
(1000 Q a 0°C) o bien de Ni 1000 (1000 Q a
0°C). Seleccione el modo deseado.

Pt 1000, [2] y Ni 1000, [4] si se trabaja en Celsius -
Pt 1000, [3] y Ni 1000, [5] si se trabaja en
Fahrenheit.

Aviso: isi la entrada no se utiliza, debe
configurarse para tension!

Si se configura para temperatura y se utiliza
como realimentacion, la unidad debe
configurarse para trabajar en Celsius o
Fahrenheit (20-12 Referencia/Unidad Realimen-
tacion, 21-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext.,

21-30 Ref./Unidad realim. 2 Ext. o 21-50 Ref./
Unidad realim. 3 Ext.).

[1] * | Tension

[2] | Pt 1000 [°C]
[3] | Pt 1000 [°F]
[4] [ Ni 1000 [°C]
[5] [ Ni 1000 [°F]

26-01 Modo Terminal X42/3

Option: Funcién:

El terminal X42/3 puede ser programado como
una entrada analdgica que acepte una tensioén
o entrada de temperatura bien de Pt 1000 o
bien de Ni 1000. Seleccione el modo deseado.
Pt 1000, [2] y Ni 1000, [4] si se trabaja en Celsius
- Pt 1000, [3] y Ni 1000, [5] si se trabaja en
Fahrenheit.

Aviso: isi la entrada no se utiliza, debe
configurarse para tension!

Si se configura para temperatura y se utiliza
como realimentacion, la unidad debe
configurarse para trabajar en Celsius o
Fahrenheit (20-12 Referencia/Unidad Realimen-
tacién, 21-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext.,

21-30 Ref./Unidad realim. 2 Ext. o 21-50 Ref./
Unidad realim. 3 Ext.).

[1]1 * | Tensién

26-02 Modo Terminal X42/5

Option: Funcién:

El terminal X42/5 puede ser programado como
una entrada analdgica que acepte una tension
o entrada de sensores de temperatura Pt 1000
(1000 © a 0° C) o Ni 1000 (1000 Q a 0° Q).
Seleccione el modo deseado.

Pt 1000, [2] y Ni 1000, [4] si se trabaja en Celsius
- Pt 1000, [3] y Ni 1000, [5] si se trabaja en
Fahrenheit.

Aviso: jsi la entrada no se utiliza, debe
configurarse para tension!

Si se configura para temperatura y se utiliza
como realimentacion, la unidad debe
configurarse para trabajar en Celsius o
Fahrenheit (20-12 Referencia/Unidad Realimen-
tacién, 21-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext.,

21-30 Ref./Unidad realim. 2 Ext. o 21-50 Ref./
Unidad realim. 3 Ext.).

*

Tension

Pt 1000 [°C]
Pt 1000 [°F]
Ni 1000 [°C]
Ni 1000 [°F]
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3.24.2 26-1* Entrada analdgica X42/1

Parametros para configurar el escalado y los limites para la
entrada analdgica , terminal X42/1.

26-10 Terminal X42/1 baja tensién

Range: Funcién:
0.07 V*| [Application Introducir el valor de tensién bajo. Este
dependant] valor de escalado de entrada analdgica

debe corresponderse con el valor bajo
de realimentacion / referencia ajustado
en el 26-14 Term. X42/1 valor bajo ref. /
realim.

26-11 Terminal X42/1 alta tensién

Range: Funcién:
10.00 V* [ [Application Introducir el valor de tension alto.
dependant] Este valor de escalado de entrada

analdgica debe corresponderse con el
valor alto de realimentacion /
referencia ajustado en el 26-15 Term.
X42/1 valor alto ref. /realim.

26-14 Term. X42/1 valor bajo ref. /realim

Range: Funcién:

[21 [Pt 1000 [°C]

[3] | Pt 1000 [°F]

[4] [Ni 1000 [°C]

[51 | Ni 1000 [°F]

0.000%* | [-999999.999 - Introducir el valor de escalado de la

999999.999 | entrada analégica que se
corresponde con el valor bajo de
tension ajustado en 26-10 Terminal

X42/1 baja tension.
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26-15 Term. X42/1 valor alto ref. /realim

Funcién:

Range:

26-24 Term. X42/3 valor bajo ref. /realim

Range: Funcién:

100.000% | [-999999.999 - Introducir el valor de escalado de

999999.999 ] la entrada analdgica que se
corresponde con el valor alto de
tensién ajustado en 26-11 Terminal

X42/1 alta tension.

0.000* | [-999999.999 -

999999.999 ]

Introducir el valor de escalado de la
entrada analégica que se
corresponde con el valor bajo de
tensién ajustado en 26-20 Terminal
X42/3 baja tension.

26-16 Term. X42/1 const. tiempo filtro

26-25 Term. X42/3 valor alto ref. /realim

digital de primer orden para supresiéon de
ruido en el terminal X42/1. Un valor alto
mejora la amortiguacioén, aunque aumenta
el retardo por el filtro. Este parametro no se
puede ajustar con el motor en marcha.

26-17 Term. X42/1 cero activo

Option: Funcién:

Este pardmetro hace posible activar el control
de Cero activo. P.e. donde la entrada analdgica
es parte del control del convertidor de
frecuencia, en vez de utilizarse como parte de
un sistema descentralizado de E/S, como por
ejemplo sistema de gestion de edificios.

[0] | Desactivado
[1] * | Activado

3.24.3 26-2* Entr. anal6g. X42/3

Pardmetros para configurar el escalado y los limites para la
entrada analdgica, terminal X42/3.

26-20 Terminal X42/3 baja tensi6n

Range: Funcién:
0.07 V*| [Application Introducir el valor de tensién bajo. Este
dependant] valor de escalado de entrada analégica

debe corresponderse con el valor bajo
de realimentacién/referencia ajustado

en el 26-24 Term. X42/3 valor bajo ref. /
realim.

26-21 Terminal X42/3 alta tensién

Range: Funcién:
10.00 V* [ [Application Introducir el valor de tensién alto.
dependant] Este valor de escalado de entrada

analdgica debe corresponderse con el
valor alto de realimentacion/
referencia ajustado en el 26-25 Term.
X42/3 valor alto ref. /realim.

Range: Funcién: Range: Funcién:
0.001 s*| [0.001 - Introducir la constante de tiempo. Es una 100.000% | [-999999.999 - Introducir el valor de escalado de
10.000 s] constante de tiempo de un filtro paso bajo 999999.999 ] la entrada analdgica que se

corresponde con el valor alto de
tensién ajustado en 26-21 Terminal
X42/3 alta tension.

26-26 Term. X42/3 const. tiempo filtro

Range: Funcién:
0.001 s*| [0.001 - Introducir la constante de tiempo. Es una
10.000 s] const. de tiempo de un filtro paso bajo

digital de primer orden para supresiéon de
ruido en el terminal X42/3. Un valor alto
mejora la amortiguacién, aunque aumenta
el retardo por el filtro. Este parametro no se
puede ajustar con el motor en marcha.

26-27 Term. X42/3 cero activo
Option:

Funcién:

Este parametro hace posible activar el control
de Cero activo. P.e. donde la entrada analdgica
es parte del control del convertidor de
frecuencia, en vez de utilizarse como parte de
un sistema descentralizado de E/S, como por
ejemplo sistema de gestion de edificios.

[0] | Desactivado
[1] * | Activado

3.24.4 26-3* Entr. analog. X42/5

Pardmetros para configurar el escalado y los limites para la
entrada analdgica, terminal X42/5.

26-30 Terminal X42/5 baja tensién

Range: Funcién:
0.07 V*| [Application Introducir el valor de tensién bajo. Este
dependant] valor de escalado de entrada analdgica

debe corresponderse con el valor bajo
de realimentacién/referencia ajustado

en el 26-34 Term. X42/5 valor bajo ref. /
realim.
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26-31 Terminal X42/5 alta tensién

Range: Funcién:
10.00 V* | [Application Introducir el valor de tensién alto.
dependant] Este valor de escalado de entrada

analdgica debe corresponderse con el
valor alto de realimentacion/
referencia ajustado en el 26-35 Term.
X42/5 valor alto ref. /realim.

26-34 Term. X42/5 valor bajo ref. /realim
Range:
0.000*

Funcién:

[-999999.999 - Introducir el valor de escalado de la

999999.999 ] entrada analégica que se
corresponde con el valor bajo de
tensién ajustado en 26-30 Terminal

X42/5 baja tension.

26-35 Term. X42/5 valor alto ref. /realim
Range:
100.000%

Funcién:

[-999999.999 - Introducir el valor de escalado de

999999.999 ] la entrada analdgica que se
corresponde con el valor alto de
tensién ajustado en 26-21 Terminal

X42/3 alta tension.

26-36
Range:
0.001 s*

Term. X42/5 const. tiempo filtro

Funcién:

[0.001 -
10.000 s]

Introducir la constante de tiempo. Es una
const. de tiempo de un filtro paso bajo
digital de primer orden para supresiéon de
ruido en el terminal X42/5. Un valor alto
mejora la amortiguacién, aunque aumenta
el retardo por el filtro. Este parametro no se
puede ajustar con el motor en marcha.

26-37 Term. X42/5 cero activo

Option: Funcién:

Este pardmetro hace posible activar el control
de Cero activo. P.e. donde la entrada analdgica
es parte del control del convertidor de
frecuencia, en vez de utilizarse como parte de
un sistema descentralizado de E/S, como por
ejemplo sistema de gestion de edificios.

[0] | Desactivado

[1] * | Activado

3.24.5 26-4* Salida analégica X42/7

Parametros para configurar el escalado y la funcién de salida
para salida analdgica, terminal X42/7.

26-40 Terminal X42/7 salida

Option: Funcién:
Define la funcion del terminal X42/7
como una salida analégica de tension.
[0] * [ Sin funcién
[100] | Frec. de salida : 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

0-100

[101]

Referencia min-

: Referencia minima - Referencia

max. maxima, (0-20 mA)
[102] | Realiment. +-200% | : del -200% al +200% de 20-14 Mdxima
referencia/realim., (0-20 mA)
[103] | Int. motor O-Imax | : 0 - Max. intensidad inversor (16-37 Mdx.
Int. Inv.), (0-20 mA)
[104] | Par O-Tlim : 0 - Limite de par (4-16 Modo motor
limite de par), (0-20 mA)
[105] | Par O-Thom : 0 - Par nominal del motor, (0-20 mA)
[106] | Potencia 0-Pnom | : O - Potencia nominal del motor, (0-20
mA)
[107] | Veloc. O-Limite : 0 - Limite alto de veloc. (4-13 Limite alto
Alto veloc. motor [RPM] y 4-14 Limite alto
veloc. motor [Hz]), (0-20 mA)
[113] | Lazo cerrado 1 : 0 - 100%, (0-20 mA)
ampl.
[114] | Lazo cerrado 2 : 0 - 100%, (0-20 mA)
ampl.
[115] | Lazo cerrado 3 : 0 - 100%, (0-20 mA)
ampl.
[139] | Contr. bus : 0 - 100%, (0-20 mA)

[141]

Contr. bus t. o.

: 0 - 100%, (0-20 mA)

26-41 Terminal X42/7 escala min.

Range: Funcién:
0.00 [0.00 - Escala la salida minima de la sefial analégica
%* 200.00 %] | seleccionada en el terminal X42/7, como un

porcentaje del nivel méximo de la sefal. Es
decir, si se desean 0 V (6 0 Hz) al 25% de la
maxima senal de salida, programe entonces
25%. Los valores de escalado hasta el 100% no
pueden ser nunca superiores al ajuste corres-
pondiente de 26-42 Terminal X42/7 escala
mdx..

Consulte el esquema de principio

para6-51 Terminal 42 salida esc. min..
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26-42 Terminal X42/7 escala max.

26-50 Terminal X42/9 salida

5V

Consulte el esquema de principio para 6-52 Terminal 42

salida esc. madx..

26-43 Terminal X42/7 control bus de salida

Range:

Funcién:

0.00 %*

[0.00 - 100.00 %]

Contiene el nivel del terminal X42/7 si
es controlado por el bus.

26-44 T. X42/7 Tiempo lim. sal. predet.

Range: Funcién:
0.00 %* [ [0.00 - Contiene el nivel preajustado del terminal
100.00 %] X42/7.

En caso de que se alcance el tiempo limite
del bus y se seleccione una funcién de
tiempo limite en 26-50 Terminal X42/9
salida, la salida se ajustara a este nivel.

3.24.6 26-5* Salida analégica X42/9

Parametros para configurar el escalado y la funcién de salida
para salida analégica, terminal X42/9.

26-50 Terminal X42/9 salida

Option: Funcién:

Define la funcién del terminal X42/9.
[0] * | Sin funcién
[100] | Frec. de salida : 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

0-100

[101]

Referencia min-

: Referencia minima - Referencia

Range: Funcién: Option: Funcién:
100.00 [0.00 - | Escalar la salida maxima de la sefal analégica [104] | Par O-Tlim : 0 - Limite de par (4-16 Modo motor
%* 200.00 | seleccionada en el terminal X42/7. Ajustar el limite de par), (0-20 mA)
o ‘s . -
%] valor al valor maximo de la salida de senal de [105] | Par 0-Tnom -0 - Par nominal del motor, (0-20 mA)
tension actual. Escalar la salida para obtener una
tension inferior a los 10 V a escala completa; 6 [106] | Potencia 0-Pnom : 0 - Potencia nominal del motor, (0-20
10 V a una salida inferior al 100 % del valor de mA)
sefial maximo. Si 10 V es la intensidad de salida [107] | Veloc. O-Limite : 0 - Limite alto de veloc. (4-13 Limite
deseada a un valor entre el 0 y el 100 % de la Alto alto veloc. motor [RPM] y 4-14 Limite alto
salida de escala completa, programar el valor veloc. motor [Hz]), (0-20 mA)
porcentual en el pardmetro, es decir 50 % =10 V.
> [113] | Lazo cerrado 1 : 0 - 100%, (0-20 mA)
Para obtener una tensién entre 0 y 10 V como |
salida maxima, el valor porcentual para amp.
. . [114] | Lazo cerrado 2 : 0 - 100%, (0-20 mA)
programar la unidad se calcula como:
ampl.
0V
intensidad maxima deseada! X 1000% [115] | Lazo cerrado 3 : 0 - 100%, (0-20 mA)
es decir, ampl.
10V [139] | Contr. bus : 0 - 100%, (0-20 mA)
5V: = x 100% = 200%

[141]

Contr. bus t. o.

: 0 - 100%, (0-20 mA)

26-51 Terminal X42/9 escala min.

Range: Funcién:
0.00 %* | [0.00 - Escalar la salida minima de la sefal analégica
200.00 %] | seleccionada en el terminal X42/9, como

porcentaje del valor de sefial maximo. Es
decir, si se desean 0 V al 25% del maximo
valor de salida, programe entonces 25%. Los
valores de escalado hasta el 100% no pueden
ser nunca superiores al ajuste correspon-
diente de 26-52 Terminal X42/9 escala mdx..

Consulte el esquema de principio para 6-51 Terminal 42

salida esc. min..

26-52 Terminal X42/9 escala max.

Range: Funcién:

100.00 [0.00 - [ Escalar la salida maxima de la sefal analégica

%* 200.00 | seleccionada en el terminal X42/9. Ajustar el
%] valor al valor maximo de la salida de senal de

tension actual. Escalar la salida para obtener una
tension inferior a los 10 V a escala completa; 6
10 V a una salida inferior al 100 % del valor de
sefial méaximo. Si 10 V es la intensidad de salida
deseada a un valor entre el 0 y el 100 % de la
salida de escala completa, programar el valor
porcentual en el parametro, es decir 50 % =10 V.
Para obtener una tensién entre 0y 10 V como
salida maxima, el valor porcentual para
programar la unidad se calcula como:

max. maxima, (0-20 mA) 10V
intensidad mdxima deseada #IE5S
[102] | Realiment. +-200% [ : del -200% al +200% de 20-14 Mdxima es decir,
referencia/realim., (0-20 mA) .
5V: WX]OO% =200%
[103] | Int. motor O-Imax | : 0 - Max. intensidad inversor
(16-37 Mdx. Int. Inv.), (0-20 mA) Consulte el esquema de principio para 6-52 Terminal 42
salida esc. mdx..
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26-53 Terminal X42/9 control bus de salida

26-61 Terminal X42/11 escala min.

26-54 T. X42/9 Tiempo lim. sal. predet.

Range: Funcién:
0.00 %* | [0.00 - Contiene el nivel preajustado del terminal
100.00 %] X42/9.

En caso de que se alcance el tiempo limite
del bus y se seleccione una funcion de
tiempo limite en 26-60 Terminal X42/11
salida, la salida se ajustard a este nivel.

3.24.7 26-6* Salida analdgica X42/11

Pardmetros para configurar el escalado y la funcién de salida
para salida analdgica, terminal X42/11.

26-60 Terminal X42/11 salida

Option: Funcién:

Definir la funcion del terminal X42/11.

[0] * | Sin funcion
[100] [ Frec. de salida
0-100

[101] | Referencia min-

: 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

: Referencia minima - Referencia
max. maxima, (0-20 mA)

[102] | Realiment. +-200% | : del -200% al +200% de 20-14 Mdxima
referencia/realim., (0-20 mA)

: 0 - Max. intensidad inversor
(16-37 Mdx. Int. Inv.), (0-20 mA)

[103] | Int. motor 0-Imax

[104] | Par O-Tlim : 0 - Limite de par (4-16 Modo motor

limite de par), (0-20 mA)

[105] | Par O-Thom : 0 - Par nominal del motor, (0-20 mA)

Range: Funcién: Range: Funcién:
0.00 %* [ [0.00 - 100.00 %] | Contiene el nivel del terminal X42/9 si 0.00 %* | [0.00 - Escalar la salida minima de la sefal analégica
es controlado por el bus. 200.00 %] | seleccionada en el terminal X42/11, como

[106] | Potencia 0-Pnom : 0 - Potencia nominal del motor, (0-20

mA)

[107]1 | Veloc. O-Limite
Alto alto veloc. motor [RPM] y 4-14 Limite alto
veloc. motor [Hz]), (0-20 mA)

: 0 - Limite alto de veloc. (4-13 Limite

[113] | Lazo cerrado 1 : 0 - 100%, (0-20 mA)

ampl.

[114] | Lazo cerrado 2 : 0 - 100%, (0-20 mA)

ampl.

[115] | Lazo cerrado 3 : 0 - 100%, (0-20 mA)

ampl.

[139] | Contr. bus : 0 - 100%, (0-20 mA)

[141] | Contr. bus t. o. : 0 - 100%, (0-20 mA)

porcentaje del valor de sefial maximo. Es
decir, si se desean 0 V al 25% del maximo
valor de salida, programe entonces 25%. Los
valores de escalado hasta el 100% no pueden
ser nunca superiores al ajuste correspon-
diente de 26-62 Terminal X42/11 escala mdx..

Consulte el esquema de principio para 6-51 Terminal 42
salida esc. min..

26-62 Terminal X42/11 escala max.

Range: Funcién:

100.00 [0.00 - [ Escalar la salida maxima de la sefal analégica

%* 200.00 | seleccionada en el terminal X42/9. Ajustar el
%] valor al valor maximo de la salida de senal de

tension actual. Escalar la salida para obtener una
tension inferior a los 10 V a escala completa; 6
10 V a una salida inferior al 100 % del valor de
sefial méaximo. Si 10 V es la intensidad de salida
deseada a un valor entre el 0 y el 100 % de la
salida de escala completa, programar el valor
porcentual en el parametro, es decir 50 % =10 V.
Para obtener una tensién entre 0y 10 V como
salida maxima, el valor porcentual para
programar la unidad se calcula como:

10V
intensidad mdxima deseada #IE5S
es decir,
1oV _
SV'_SV x100 % =200 %

Consulte el esquema de principio para 6-52 Terminal 42
salida esc. mdx..

26-63 Terminal X42/11 control bus de salida

Range: Funcién:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 %] | Contiene el nivel del terminal X42/11
si es controlado por el bus.

26-64 T.X42/11 Tiempo lim. sal. predet.

Range: Funcién:
0.00 %*

[0.00 - 100.00 | Contiene el nivel preajustado de la Salida
%] X42/11.
En caso de que se haya seleccionado un
tiempo limite de bus y una funcién de
tiempo limite, la salida se preajustard a
este nivel.
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4 Localizacion de averias

Las advertencias y alarmas se sefalizan mediante el LED
correspondiente en la parte delantera del convertidor de
frecuencia y muestran un cédigo en el display.

Las advertencias permanecen activas hasta que se elimina la
causa de origen. En determinadas circunstancias, es posible
que el motor siga funcionando. Los mensajes de advertencia
pueden ser criticos, aunque no necesariamente.

En caso de alarma, el convertidor de frecuencia se
desconectard. Una vez corregida la causa de la alarma, sera
necesario reiniciar las alarmas para poder reanudar el funcio-
namiento.

Es posible hacerlo de cuatro maneras:
1. Utilizando el botén de control [RESET] (reinicio) del

LCP.

2. A través de una entrada digital con la funcion
«Reinicio».

3. Mediante comunicacion serie / bus de campo
opcional.

4. Reiniciando automaticamente mediante la funcién

[Auto Reset] (Reinicio automatico), que es un ajuste
predeterminado del convertidor de frecuencia
Convertidor de frecuencia VLT HVAC. Consulte
14-20 Modo Reset en la Guia de programacion del FC
100.

iNOTA!

Tras un reinicio manual mediante el botén [RESET] (Reiniciar)
del LCP, es necesario pulsar el botén [AUTO ON] (Automatico
activado) o [HAND ON] (Manual activado) para volver a
arrancar la unidad.

La razén de que no pueda reiniciarse una alarma puede ser
que no se haya corregido la causa o que la alarma esté
bloqueada (consulte también la tabla de la pagina siguiente).

APRECAUCION

Las alarmas bloqueadas ofrecen una proteccién adicional, ya
que es preciso apagar la alimentacién de red para poder
reiniciar dichas alarmas. Cuando vuelva a conectarse el
convertidor de frecuencia, dejaré de estar bloqueado y podra
reiniciarse tal y como se ha indicado anteriormente, una vez
subsanada la causa.

Las alarmas que no estan bloqueadas pueden reiniciarse
también utilizando la funcién de reset automatico del
14-20 Modo Reset (advertencia: puede producirse un reinicio
automatico).

Si una alarma o advertencia aparece marcada con un cédigo
en la tabla de la siguiente pagina, significa que, o se produce
una advertencia antes de la alarma, o se puede especificar si
se mostraré una advertencia o una alarma para un fallo
determinado.

Esto es posible, p. ej., en 7-90 Proteccién térmica motor. Tras
una alarma o desconexién, el motor funcionara por inercia y
la alarma y la advertencia parpadearéan en el convertidor de
frecuencia. Una vez corregido el problema, solamente
seguira parpadeando la alarma.

Ne | Descripcién Adverte | Alarma [Alarma / bloqueo por Referencia de
ncia alarma parametros

1 10 V bajo X

2 Error de cero activo (X) (X) 6-01

3 Sin motor (X) 1-80

4 Pérdida de fase de red (X) (X) (X) 14-12

5 Tension del enlace de CC alta X

6 Tension del enlace de CC baja X

7 Sobretensiéon de CC X X

8 Tension baja de CC X X

9 Sobrecarga del inversor X X

10 |[Sobretemperatura ETR del motor (X) (X) 1-90

11 | Sobretemperatura del termistor del motor (X) (X) 1-90

12 |Limite de par X X

13 | Sobrecorriente X X X

14 |Fallo de conexidn a tierra X X X

15 |Hardware incorrecto X X
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Ne |Descripcién Adverte | Alarma [Alarma / bloqueo por Referencia de
ncia alarma parametros

16 | Cortocircuito X X

17 |Tiempo limite de codigo de control (X) (X) 8-04

18 | Arranque fallido X

23 [Fallo del ventilador interno X

24 |Fallo del ventilador externo X 14-53

25 [Resistencia de freno cortocircuitada X

26 |Limite de potencia de resistencia de freno (X) (X) 2-13

27 | Chopper de frenado cortocircuitado X X

28 | Comprobacién del freno (X) (X) 2-15

29 |Sobretemperatura del convertidor de frecuencia X X X

30 |Falta la fase U del motor (X) (X (X) 4-58

31 [Falta la fase V del motor (X) (X) (X) 4-58

32 |Falta la fase W del motor (X) (X) (X) 4-58

33 |Fallo en la carga de arranque X X

34 |Fallo comunicaciéon bus de campo X X

35 |[Fuera del rango de frecuencias X X

36 |Fallo de red X X

37 |Desequilibrio de fase X X

38 |Fallo interno X

39 [Sensor disipador X X

40 |Sobrecarga del terminal de salida digital 27 (X) 5-00, 5-01

41 |Sobrecarga del terminal de salida digital 29 (X) 5-00, 5-02

42 |Sobrecarga de la salida digital en X30/6 (X) 5-32

42 |Sobrecarga de la salida digital en X30/7 (X) 5-33

46 |Fuente de alimentacién de la tarjeta de potencia X X

47 |Fuente de alimentacion baja 24 V X X X

48 |Fuente de alimentacién baja 1,8 V X X

49 [Limite de velocidad X (X) 1-86

50 [Fallo de calibracién del AMA X

51 [Unom € lnom de comprobacién AMA X

52 |Baja Inom en AMA X

53 [Motor AMA demasiado grande X

54 | Motor AMA demasiado pequefio X

55 |Pardmetro AMA fuera de intervalo X

56 |AMA interrumpido por usuario X

57 |[Tiempo limite AMA X

58 |Fallo interno de AMA X X

59 |Limite de intensidad X

60 |Bloqueo externo X

62 |Frecuencia de salida en limite maximo X

64 |Limite de tension X

65 |Sobretemperatura en la placa de control X X X

66 |Temperatura baja del disipador térmico X

67 |La configuraciéon de opciones ha cambiado X

69 |Temp. tarj. pot. X X

70 |[Configuracion de FC incorrecta X

71 |PTC 1 Parada de seguridad X X"

72 |Fallo peligroso X"

73 |Reinicio automatico de parada de seguridad

76 |Configuracion de unidad de potencia X

79 |[Configuracion de PS incorrecta X X
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Ne [Descripcién

Adverte
ncia

Referencia de
parametros

Alarma [Alarma / bloqueo por

alarma

80 |Convertidor de frecuencia inicializado a valor predeter-

minado

91 [Ajuste incorrecto de la entrada analdgica 54

92 |Sin caudal

22-2%

93 |Bomba seca

22-2%

94 |Fin de curva

22-5*

95 [Correa rota

X[ XXX

22-6*

96 |Arranque retardado

22-7*

97 |Parada retardada

22-7*

98 [Fallo de reloj

XXX |[X]|X|[X]|X

0-7*

201 | El modo incendio estaba activo

202 |Limites de modo incendio excedidos

203 |Falta de un motor

204 | Rotor bloqueado

243 |IGBT del freno

244 | Temp. disipador

245 | Sensor disipador

246 | Alimentacion tarj. pot.

247 [Temp. tarj. pot.

248 | Configuracion de PS incorrecta

XX | X[|X|X|Xx

250 |Nuevas piezas de recambio

251 [Nuevo cédigo descriptivo

XXX X|X|[X]|X>x

Tabla 4.1 Lista de cédigos de alarma / advertencia

(X) Dependiente del parametro

1) No puede realizarse el reinicio automatico a través del
14-20 Modo Reset

Una desconexién es la accion desencadenada al producirse
una alarma. La desconexién dejara el motor en inercia y
podra reiniciarse pulsando el botén Reset o reiniciando
desde una entrada digital (grupos de parametros 5-1* [1]). El
evento que generd la alarma no puede dafar al convertidor
de frecuencia ni causar situaciones peligrosas. Un bloqueo
por alarma es la accidon que se desencadena cuando se

produce una alarma cuya causa podria producir daios al
convertidor de frecuencia o a los equipos conectados. Una
situacion de bloqueo por alarma solamente se puede
reiniciar apagando y encendiendo el equipo.

Indicacién LED

Advertencia Amarillo

Alarma Parpadeo rojo

Bloqueado por alarma Amarillo y rojo
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Cédigo de alarma y Cédigo de estado ampliado

Bit Hex Dec Cédigo de alarma Cédigo de advertencia Cédigo de estado ampliado
0 00000001 1 Comprobacion del Comprobacion del freno En rampa
freno
1 00000002 Temp. tarj. pot. Temp. tarj. pot. AMA en func.
2 00000004 Fallo de conexién a Fallo de conexién a tierra Arranque CW / CCW
tierra
3 00000008 8 Temp. tarj. ctrl Temp. tarj. ctrl Enganche abajo
4 00000010 16 Cédigo ctr. TO Cddigo ctr. TO Enganche arriba
5 00000020 32 Sobrecorriente Sobrecorriente Realimentacion alta
6 00000040 64 Limite de par Limite de par Realimentacion baja
7 00000080 128 Sobrt. term. motor Sobrt. term. motor Intensidad de salida alta
8 00000100 256 Sobre ETR motor Sobre ETR motor Intensidad de salida baja
9 00000200 512 Sobrecarga del inversor [ Sobrecarga del inversor Frecuencia salida alta
10 00000400 1024 Tension baja CC Tension baja CC Frecuencia salida baja
1 00000800 2048 Sobretens. CC Sobretens. CC Comprobacién del freno OK
12 00001000 4096 Cortocircuito Tension baja CC Frenado max.
13 00002000 8192 Fallo en la carga de Tension alta CC Frenado
arranque
14 00004000 16384 Pérd. fase de red Pérd. fase de red Fuera del intervalo de
velocidad
15 00008000 32768 AMA no OK Sin motor OVC activo
16 00010000 65536 Error de cero activo Error de cero activo
17 00020000 131072 Fallo interno 10 V bajo
18 00040000 262144 Sobrecarga de freno Sobrecarga de freno
19 00080000 524288 Pérdida de fase U Resistencia de freno
20 00100000 1048576 Pérdida de fase V IGBT del freno
21 00200000 2097152 Pérdida de fase W Limite de velocidad
22 00400000 4194304 Fallo bus de campo Fallo bus de campo
23 00800000 8388608 Fuente de alimentacion |Fuente de alimentacion baja
baja 24 V 24V
24 01000000 16777216 Fallo de red Fallo de red
25 02000000 33554432 Fuente de alimentacién | Limite de intensidad
baja 1,8 V
26 04000000 67108864 Resistencia de freno Baja temp.
27 08000000 134217728 IGBT del freno Limite de tension
28 10000000 268435456 Cambio opcién Sin uso
29 20000000 536870912 Convertidor inicializado |Sin uso
30 40000000 1073741824 Parada de seguridad Sin uso

Tabla 4.2 Descripcién de Cédigo de alarma, Cédigo de advertencia y Cédigo de estado ampliado.

Los cédigos de alarma, cédigos de advertencia y cédigos de
estado ampliados pueden leerse mediante un bus serie o
bus de campo opcional para su diagnéstico. Consulte
también 16-90 Cédigo de alarma, 16-92 Cdd. de advertencia y

16-94 Céd. estado amp.

MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss.

205




Dt

Localizacién de averias

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

4.1.1 Codigos de alarma

16-90 Cédigo de alarma

16-91 Cédigo de alarma 2

Bit Cédigo de alarma Bit Cédigo de alarma 2
(Hex) (16-90 Cédigo de alarma) (Hex) (16-91 Cédigo de alarma 2)

00000001 Comprobacion del freno 00000001 Descon. servicio, lectura / escritura

00000002 Temp. excesiva de la tarjeta de alim. 00000002 Reservado

00000004 Fallo de conexion a tierra Desconexion de servicio, cédigo

00000004 o ) -

00000008 Exceso de temperatura en la tarjeta de descriptivo / pieza de recambio
control 00000008 Reservado

00000010 Tiempo limite de cédigo de control 00000010 Reservado

00000020 Intensidad excesiva 00000020 Falta de caudal

00000040 Limite de par 00000040 Bomba seca

00000080 Sobretemp. del termistor del motor 00000080 Fin de curva

00000100 Motor ETR Sobretemperatura 00000100 Correa rota

00000200 Sobrecarga del inversor 00000200 Sin uso

00000400 Tension de enlace CC baja 00000400 Sin uso

00000800 Tensién de enlace CC alta 00000800 Reservado

00001000 Cortocircuito 00001000 Reservado

00002000 Fallo en la carga de arranque 00002000 Reservado

00004000 Pérdida de fase de red 00004000 Reservado

00008000 AMA no correcto 00008000 Reservado

00010000 Error de cero activo 00010000 Reservado

00020000 Fallo interno 00020000 Sin uso

00040000 Sobrecargar freno 00040000 Error de ventiladores

00080000 Falta fase U motor 00080000 Error de ECB

00100000 Falta fase V motor 00100000 Reservado

00200000 Falta fase W motor 00200000 Reservado

00400000 Fallo de bus de campo 00400000 Reservado

00800000 Fallo de la fuente de alimentacion de 00800000 Reservado
24V 01000000 Reservado

01000000 Fallo de red 02000000 Reservado

02000000 Fallo de alimentacién de 1,8 V 04000000 Reservado

04000000 Cortocircuito de resistencia de freno 08000000 Reservado

08000000 Fallo del chopper de frenado 10000000 Reservado

10000000 Cambio de opcion 20000000 Reservado

20000000 Convertidor de frecuencia inicializado 40000000 Reservado

40000000 Parada de seguridad 80000000 Reservado

80000000 Sin uso
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4.1.2 Codigos de advertencia

Cdédigo de advertencia, 16-92 Céd. de advertencia

Cdédigo de advertencia 2, 16-93 Cédigo de advertencia 2

Bit Cédigo de advertencia Bit Cédigo de advertencia 2
(Hex) (16-92 Céd. de advertencia) (Hex) (16-93 Cédigo de advertencia 2)

00000001 Comprobacion del freno 00000001 Arranque retardado
00000002 Temp. excesiva de la tarjeta de alim. 00000002 Parada retardada
00000004 Fallo de conexidn a tierra 00000004 Fallo reloj

Exceso de temperatura en la tarjeta de 00000008 Reservado
00000008

control 00000010 Reservado
00000010 Tiempo limite de cédigo de control 00000020 Falta de caudal
00000020 Intensidad excesiva 00000040 Bomba seca
00000040 Limite de par 00000080 Fin de curva
00000080 Sobretemp. del termistor del motor 00000100 Correa rota
00000100 Motor ETR Sobretemperatura 00000200 Sin uso
00000200 Sobrecarga del inversor 00000400 Reservado
00000400 Tension de enlace CC baja 00000800 Reservado
00000800 Tensién de enlace CC alta 00001000 Reservado
00001000 Tension de bus CC baja 00002000 Reservado
00002000 Tensién de bus CC alta 00004000 Reservado
00004000 Pérdida de fase de red 00008000 Reservado
00008000 Sin motor 00010000 Reservado
00010000 Error de cero activo 00020000 Sin uso
00020000 10 V bajo 00040000 Advertencia ventiladores
00040000 Limite de potencia de la resistencia de 00080000 Advertencia ECB

freno 00100000 Reservado
00080000 Cortocircuito de resistencia de freno 00200000 Reservado
00100000 Fallo del chopper de frenado 00400000 Reservado
00200000 Limite de velocidad 00800000 Reservado
00400000 Fallo comunicacién bus de campo 01000000 Reservado
00800000 Fallo de la fuente de alimentacion de 24 02000000 Reservado

v 04000000 Reservado
01000000 Fallo de red 08000000 Reservado
02000000 Limite de intensidad 10000000 Reservado
04000000 Temperatura baja 20000000 Reservado
08000000 Limite tension 40000000 Reservado
10000000 Pérdida del encoder 80000000 Reservado
20000000 Limite de la frecuencia de salida
40000000 Sin uso
80000000 Sin uso
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4.1.3 Codigos de estado ampliados

Cédigo de estado ampliado, 16-94 Céd. estado amp

Cédigo de estado ampliado 2, 16-95 Cédigo de estado ampl.

Bit Cédigo de estado ampliado 2
(Hex) (16-94 Cé6d. estado amp) Bit Cédigo de estado ampliado 2 (76-95 Cédigo

00000001 En rampa (Hex) de estado ampl. 2)
00000002 Ajuste AMA 00000001 Off (apagado)
00000004 Arranque CW / CCW 00000002 Manual / automatico
00000008 Sin uso 00000004 Sin uso
00000010 Sin uso 00000008 Sin uso
00000020 Realimentacion alta 00000010 Sin uso
00000040 Realimentacion baja 00000020 Relé 123 activado
00000080 Intensidad de salida alta 00000040 Arranque impedido
00000100 Intensidad de salida baja 00000080 Control preparado
00000200 Frecuencia de salida alta 00000100 Convertidor de frecuencia preparado
00000400 Frecuencia de salida baja 00000200 Parada répida
00000800 Comprobacién del freno OK 00000400 Freno de CC
00001000 Frenado max. 00000800 Parada
00002000 Frenado 00001000 En espera
00004000 Fuera del intervalo de velocidad 00002000 Solicitud de mantener salida
00008000 Control de sobretensiéon (OVC) activo 00004000 Mantener salida
00010000 Freno de CA 00008000 Solicitud de velocidad fija
00020000 Temporizador de bloqueo con contrasefa 00010000 Velocidad fija
00040000 Proteccién por contrasefa 00020000 Sol. arranque
00080000 Referencia alta 00040000 Arranque
00100000 Referencia baja 00080000 Arranque aplicado
00200000 Ref. local / Ref. remota 00100000 Retardo de arranque
00400000 Reservado 00200000 Dormir
00800000 Reservado 00400000 Ref. dormir
01000000 Reservado 00800000 En funcionamiento
02000000 Reservado 01000000 Bypass
04000000 Reservado 02000000 Modo Incendio
08000000 Reservado 04000000 Reservado
10000000 Reservado 08000000 Reservado
20000000 Reservado 10000000 Reservado
40000000 Reservado 20000000 Reservado
80000000 Reservado 40000000 Reservado

80000000 Reservado

208

MG.11.CB.05 - VLT’ es una marca registrada de Danfoss.




Dt

Localizacién de averias

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

4.1.4 Mensajes de fallo

La informacién sobre advertencias / alarmas que se incluye a
continuacion define la situacion de advertencia / alarma,
indica la causa probable de dicha situacién y explica con
detalle la solucién o el procedimiento de localizacién y
resolucién de problemas.

ADVERTENCIA 1. Por debajo de 10 voltios

La tensién de la tarjeta de control estd por debajo de 10 V
desde el terminal 50.

Elimine carga del terminal 50, ya que la alimentacién de 10 V
estd sobrecargada. Méx. 15 mA o min. 590 Q.

Esta situacidon puede estar causada por un cortocircuito en
un potenciémetro conectado o por un cableado incorrecto
del potenciémetro.

Localizacion de averias

Retire el cableado del terminal 50. Si la advertencia se borra,
el problema es del cableado personalizado. Si la advertencia
no se borra, sustituya la tarjeta de control.

ADVERTENCIA / ALARMA 2, Error de cero activo

Esta advertencia o alarma solo aparecera si ha sido
programada por el usuario en 6-01 Funcién Cero Activo. La
sefal en una de las entradas analdgicas es inferior al 50 % del
valor minimo programado para esa entrada. Esta situacién
puede ser causada por un cable roto o por una averia del
dispositivo que envia la sefal.

Localizacién de averias
Compruebe las conexiones de todos los terminales
de entrada analdgica, los terminales de la tarjeta de
control 53 y 54 para sefales, terminal 55 comun; los
terminales 11y 12 para sefales, terminal 10 comun,
del MCB 101; los terminales 1, 3, 5 para sefiales y
los terminales 2, 4, 6 comunes del MCB 109.

Compruebe que la programacién del convertidor
de frecuencia y los ajustes de conmutacion
concuerdan con el tipo de sefial analdgica.

Lleve a cabo la prueba de sefales en el terminal de
entrada.

ADVERTENCIA / ALARMA 4. Pérdida de fase de red

Falta una fase en el lado de la fuente de alimentacion, o bien
el desequilibrio de tension de red es demasiado alto. Este
mensaje también aparece por una averia en el rectificador de
entrada del convertidor de frecuencia. Las opciones se
programan en 14-12 Funcién desequil. alimentacidn.

Localizacion de averias
Compruebe la tensién de alimentacién y las intensidades de
alimentacién del convertidor de frecuencia.

ADVERTENCIA 5. Tensién del enlace de CC alta

La tension del circuito intermedio (CC) supera el limite de
advertencia de alta tension. El limite depende de la clasifi-
cacion de tensién del convertidor de frecuencia. El
convertidor de frecuencia sigue activo.

ADVERTENCIA 6. Tensiéon del enlace de CC baja

La tensién del circuito intermedio (CC) esta por debajo del
limite de advertencia de baja tensién. El limite depende de la
clasificacién de tension del convertidor de frecuencia. El
convertidor de frecuencia sigue activo.

ADVERTENCIA / ALARMA 7. Sobretensién de CC

Si la tensidn del circuito intermedio supera el limite, el
convertidor de frecuencia se desconectara después de un
periodo de tiempo determinado.

Localizacién de averias
Conecte una resistencia de freno.

Aumente el tiempo de rampa.

Cambie el tipo de rampa.

Active las funciones en 2-10 Funcidn de freno.
Incremente 14-26 Ret. de desc. en fallo del convert..

ADVERTENCIA / ALARMA 8. Subtension de CC

Si la tension del circuito intermedio (CC) cae por debajo del
limite de subtensién, el convertidor de frecuencia
comprobara si la fuente de alimentacion externa de 24 V esta
conectada. Si no se ha conectado ninguna fuente de alimen-
tacion externa de 24 V, el convertidor de frecuencia se
desconectara transcurrido un intervalo de retardo
determinado. El retardo en cuestién depende del tamario de
la unidad.

Localizacién de averfas
Compruebe si la tension de alimentacién coincide
con la del convertidor de frecuencia.

Lleve a cabo una prueba de tensién de entrada.

Lleve a cabo una prueba carga suave y del circuito
del rectificador.

ADVERTENCIA / ALARMA 9. Sobrecarga del inversor

El convertidor de frecuencia esta a punto de desconectarse a
causa de una sobrecarga (intensidad muy elevada durante
demasiado tiempo). El contador para la proteccion térmica y
electrénica del inversor emite una advertencia al 98 % y se
desconecta al 100 % con una alarma. El convertidor de
frecuencia no se puede reiniciar hasta que el contador esté
por debajo del 90 %.

Este fallo se debe a que el convertidor de frecuencia
presenta una sobrecarga superior al 100 % durante
demasiado tiempo.

Localizacién de averias
Compare la intensidad de salida mostrada en el
LCP con la intensidad nominal del convertidor de
frecuencia.

Compare la intensidad de salida mostrada en el
LCP con la medicién de intensidad del motor.

Muestre la carga térmica del convertidor de
frecuencia en el LCP y controle el valor. Al
funcionar por encima de la intensidad nominal
continua del convertidor de frecuencia, el contador
debe aumentar. Al funcionar por debajo de la
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intensidad nominal continua del convertidor de
frecuencia, el contador debe disminuir.

Consulte la seccion de reduccidn de potencia en la Guia de
Disefo para obtener mas informacion en el caso de que se
requiera una frecuencia de conmutacién alta.

ADVERTENCIA / ALARMA 10. Temperatura de sobrecarga del
motor

La proteccion termoelectrénica (ETR) indica que el motor
estd demasiado caliente. Seleccione si el convertidor de
frecuencia emitira una advertencia o una alarma cuando el
contador alcance el 100 % en 7-90 Proteccidn térmica motor.
Este fallo se debe a que el motor se ha sobrecargado mas de
un 100 % durante demasiado tiempo.

Solucién de problemas
Compruebe si el motor se esta sobrecalentando.

Compruebe si el motor estd sobrecargado mecani-
camente.

Compruebe que la intensidad del motor
configurada en 1-24 Intensidad motor esté ajustada
correctamente.

Asegurese de que los datos del motor en los
pardmetros de 1-20 a 1-25 estan correctamente
ajustados.

Si se estd utilizando un ventilador externo,
compruebe en 7-91 Vent. externo motor que esta
seleccionado.

La activacion del AMA en 1-29 Adaptacion
automadtica del motor (AMA) puede ajustar el
controlador de frecuencia con respecto al motor
con mayor precisién y reducir la carga térmica.

ADVERTENCIA / ALARMA 11. Sobretemperatura del termistor
del motor

El termistor podria estar desconectado. Seleccione si el
convertidor de frecuencia emitira una advertencia o una
alarma en 1-90 Proteccién térmica motor.

Solucién de problemas
Compruebe si el motor se esta sobrecalentando.

Compruebe si el motor estd sobrecargado mecani-
camente.

Cuando utilice el terminal 53 o 54, compruebe que
el termistor estd bien conectado entre el terminal
53 0 54 (entrada de tension analdgica) y el terminal
50 (alimentacion de +10 V) y que el interruptor del
terminal 53 o 54 estd configurado para tension.
Compruebe en 1-93 Fuente de termistor que se
selecciona el terminal 53 o 54.

Cuando utilice las entradas digitales 18 o 19,
compruebe que el termistor esta bien conectado
entre el terminal 18 o 19 (solo entrada digital PNP)
y el terminal 50. Compruebe en 1-93 Fuente de
termistor que se selecciona el terminal 18 o 19.

ADVERTENCIA / ALARMA 12. Limite de par

El par es mas elevado que el valor en 4-16 Modo motor limite
de par o en 4-17 Modo generador limite de par. 14-25 Retardo
descon. con lim. de par puede utilizarse para cambiar esto, de
forma que en vez de ser solo una advertencia sea una
advertencia seguida de una alarma.

Localizacién de averias
Si el limite de par del motor se supera durante una
rampa de aceleracién, amplie el tiempo de rampa
de aceleracion.

Si el limite de par del generador se supera durante
una rampa de desaceleracién, amplie el tiempo de
rampa de desaceleracion.

Si se alcanza el limite de par en funcionamiento, es
posible aumentarlo. Asegurese de que el sistema
puede funcionar de manera segura con un par
mayor.

Compruebe la aplicacién para asegurarse de que
no haya una intensidad excesiva en el motor.

ADVERTENCIA / ALARMA 13. Sobreintensidad

Se ha sobrepasado el limite de intensidad pico del inversor
(aproximadamente el 200 % de la intensidad nominal). Esta
advertencia dura 1,5 segundos aproximadamente; después,
el convertidor de frecuencia se desconecta y emite una
alarma. Este fallo puede ser causado por carga brusca o
aceleracién rapida con cargas de alta inercia. Si se selecciona
el control ampliado de freno mecanico es posible reiniciar la
desconexién externamente.

Localizacion de averias
Desconecte la alimentacién y compruebe si se
puede girar el eje del motor.

Compruebe que el tamano del motor coincide con
el convertidor de frecuencia.

Compruebe los parametros de 1-20 a 1-25 para
asegurarse de que los datos del motor son
correctos.

ALARMA 14. Fallo de conexién a toma de tierra

Hay corriente procedente de las fases de salida a tierra, bien
en el cable entre el convertidor de frecuencia y el motor o
bien en el motor mismo.

Solucién de problemas
Desconecte la alimentacion del convertidor de
frecuencia y solucione el fallo de conexién a tierra.

Compruebe que no haya fallos de conexién a tierra
en el motor midiendo la resistencia de conexién a
tierra de los terminales del motor y el motor con un
megaohmimetro.

ALARMA 15. Hardware incompatible
Una de las opciones instaladas no puede funcionar con el
hardware o el software de la placa de control actual.

Anote el valor de los siguientes pardametros y péngase en
contacto con su proveedor de Danfoss:
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15-40 Tipo FC

15-41 Seccion de potencia
15-42 Tension

15-43 Version de software
15-45 Cadena de cédigo
15-49 Tarjeta control id SW
15-50 Tarjeta potencia id SW
15-60 Opcion instalada

15-61 Version SW opcion

ALARMA 16. Cortocircuito
Hay un cortocircuito en el motor o en su cableado.

Desconecte la alimentacion del convertidor de frecuencia y
repare el cortocircuito.

ADVERTENCIA / ALARMA 17. Tiempo limite para el cédigo de
control

No hay comunicacion con el convertidor de frecuencia.
Esta advertencia solo estard activa cuando 8-04 Funcion
tiempo limite ctrl. NO esté ajustado en [0] OFF.

Si 8-04 Funcién tiempo limite ctrl. se ajusta en Parada y
desconexion, aparecera una advertencia y el convertidor de
frecuencia desacelerara hasta desconectarse mientras emite
una alarma.

Solucién de problemas
Compruebe las conexiones del cable de comuni-
cacion serie.

Incremente 8-03 Valor de tiempo limite ctrl..

Compruebe el funcionamiento del equipo de
comunicacion.

Compruebe que la instalacién es correcta de
conformidad con los requisitos de CEM.

Alarma 18, Arranque fallido

La velocidad no ha podido sobrepasar el valor de

1-77 Velocidad mdx. arr. compresor [RPM] durante el arranque,
dentro del tiempo establecido. (fijado en 7-79 Tiempo mdx.
descon. arr. compresor). Podria deberse al bloqueo de un
rotor.

ADVERTENCIA 23. Fallo del ventilador interno

La funcion de advertencia del ventilador comprueba si el
ventilador estad funcionando. La advertencia del ventilador
puede desactivarse en 14-53 Monitor del ventilador.

Localizacién de averias
Compruebe que el ventilador funciona correc-
tamente.

Apague y vuelva a encender el convertidor de
frecuencia y compruebe que el ventilador funciona
brevemente al arrancar.

Compruebe los sensores del disipador y la tarjeta
de control.

ADVERTENCIA 24, Fallo del ventilador externo

La funcion de advertencia del ventilador comprueba si el
ventilador esta funcionando. La advertencia del ventilador
puede desactivarse en 14-53 Monitor del ventilador.

Localizacién de averias
Compruebe que el ventilador funciona correc-
tamente.

Apague y vuelva a encender el convertidor de
frecuencia y compruebe que el ventilador funciona
brevemente al arrancar.

Compruebe los sensores del disipador y la tarjeta
de control.

ADVERTENCIA 25. Resistencia de freno cortocircuitada

La resistencia de freno se controla durante el funciona-
miento. Si se produce un cortocircuito, la funcion de freno se
desactiva y aparece la advertencia. El convertidor de
frecuencia sigue estando operativo, pero sin la funcién de
freno. Desconecte la alimentacién del convertidor de
frecuencia y sustituya la resistencia de freno (consulte

2-15 Brake Check).

ADVERTENCIA / ALARMA 26. Limite de potencia de la
resistencia de freno

La potencia transmitida a la resistencia de freno se calcula
como un valor medio durante los ultimos 120 segundos en
funcionamiento. El célculo se basa en la tension del circuito
intermedio y el valor de la resistencia del freno configurado
en 2-16 Intensidad mdx. de frenado de CA. La advertencia se
activa cuando la potencia de frenado disipada es superior al
90 % de la potencia de resistencia de frenado. Si se ha
seleccionado Desconexién [2] en 2-13 Brake Power Monitoring,
el convertidor de frecuencia se desactivara cuando la
potencia de frenado disipada alcance el 100 %.

ADVERTENCIA / ALARMA 27. Fallo del chopper de frenado
El transistor de freno se controla durante el funcionamiento
y, si se produce un cortocircuito, se desconecta la funcién de
freno y aparece una advertencia. El convertidor de frecuencia
podra seguir funcionando, pero en el momento en que se
cortocircuite el transistor de freno, se transmitira una energia
significativa a la resistencia de freno, aunque esa funcion
esté desactivada.

Desconecte la alimentacion del convertidor de frecuencia y
retire la resistencia de freno.

ADVERTENCIA / ALARMA 28. Fallo de comprobacion del
freno

La resistencia de freno no estd conectada o no funciona.
Compruebe 2-15 Comprobacion freno.

ALARMA 29. Temperatura del disipador

Se ha superado la temperatura maxima del disipador. El fallo
de temperatura no se reiniciard hasta que la temperatura se
encuentre por debajo de la temperatura de reinicio del
disipador. El punto de desconexidn y de reinicio se basan en
la magnitud de potencia del convertidor de frecuencia.
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Localizacién de averias
Compruebe si se dan las siguientes condiciones:
Temperatura ambiente excesiva.

El cable de motor es demasiado largo.

Falta espacio libre para el flujo de aire por encima y
por debajo del convertidor de frecuencia.

Flujo de aire bloqueado alrededor del convertidor
de frecuencia.

Ventilador del disipador dafado.
Disipador térmico sucio.

ALARMA 30. Falta la fase U del motor
Falta la fase U del motor entre el convertidor de frecuencia y
el motor.

Desconecte la alimentaciéon del convertidor de frecuencia y
compruebe la fase U del motor.

ALARMA 31, Falta la fase V del motor
Falta la fase V del motor entre el convertidor de frecuencia y
el motor.

Apague la alimentacion del convertidor de frecuencia y
compruebe la fase V del motor.

ALARMA 32. Falta la fase W del motor
Falta la fase W del motor entre el convertidor de frecuencia y
el motor.

Desconecte la alimentacion del convertidor de frecuencia y
compruebe la fase W del motor.

ALARMA 33, Fallo en la carga de arranque

Se han efectuado demasiados arranques en poco tiempo.
Deje que la unidad se enfrie hasta la temperatura de funcio-
namiento.

ADVERTENCIA / ALARMA 34. Fallo de comunicacién de bus
de campo

La comunicacién entre el bus de campo y la tarjeta de
opcién de comunicaciéon no funciona.

ADVERTENCIA / ALARMA 36. Fallo de red

Esta advertencia / alarma solo se activa si la tension de
alimentacioén al convertidor de frecuencia se pierde y si
14-10 Fallo aliment. NO esta ajustado en [0] Sin funcidn.
Compruebe los fusibles del convertidor de frecuencia y la
fuente de alimentacion de red a la unidad.

ALARMA 38. Fallo interno
Cuando se produce un fallo interno, se muestra un cédigo
definido en la tabla que aparece a continuacién.

Localizacién de averias
Apague y vuelva a encender el convertidor de
frecuencia.

Compruebe que la opcidn esta bien instalada.

Compruebe que no falten cables o que no estén
flojos.

En caso necesario, pdngase en contacto con su proveedor de
Danfoss o con el departamento de servicio técnico. Anote el
codigo para dar los siguientes pasos para encontrar el
problema.

N.o Texto

0 El puerto serie no puede ser inicializado. Péngase en
contacto con su proveedor de Danfoss o con el
departamento de servicio técnico de Danfoss.

256-258 [Los datos de la EEPROM de potencia son
defectuosos o demasiado antiguos.

512-519 |Fallo interno. Péngase en contacto con su
proveedor de Danfoss o con el departamento de
servicio técnico de Danfoss.

783 Valor de pardmetro fuera de los limites min. / max.

1024-1284 |Fallo interno. Péngase en contacto con su
proveedor de Danfoss o con el departamento de
servicio técnico de Danfoss.

1299 La opcién SW de la ranura A es demasiado antigua.
1300 La opcidén SW de la ranura B es demasiado antigua.
1302 La opcion SW de la ranura C1 es demasiado antigua.
1315 La opcién SW de la ranura A no es compatible (no

esta permitida).

1316 La opcién SW de la ranura B no es compatible (no
estd permitida).

1318 La opcién SW de la ranura C1 no es compatible (no
estd permitida).

1379-2819 |[Fallo interno. Péngase en contacto con su
proveedor de Danfoss o con el departamento de
servicio técnico de Danfoss.

2820 Desbordamiento de pila del LCP.

2821 Desbordamiento del puerto serie.

2822 Desbordamiento del puerto USB.
3072-5122 (Valor de parametro fuera de limites.

5123 Opcidn en ranura A: hardware incompatible con el

hardware de la placa de control.

5124 Opcidn en ranura B: hardware incompatible con el
hardware de la placa de control.

5125 Opcidn en ranura CO: hardware incompatible con el
hardware de la placa de control.

5126 Opcidn en ranura C1: hardware incompatible con el
hardware de la placa de control.

5376-6231 [Fallo interno. Péngase en contacto con su
proveedor de Danfoss o con el departamento de

servicio técnico de Danfoss.

ALARMA 39. Sensor del disipador
No hay realimentacion del sensor de temperatura del
disipador de calor.

La sefal del sensor térmico del IGBT no esta disponible en la
tarjeta de potencia. El problema podria estar en la tarjeta de
potencia, en la tarjeta de accionamiento de puerta o en el
cable plano entre la tarjeta de potencia y la tarjeta de
accionamiento de puerta.
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ADVERTENCIA 40. Sobrecarga del terminal de salida digital
27

Compruebe la carga conectada al terminal 27 o elimine la
conexion cortocircuitada. Compruebe 5-00 Modo E/S digital y
5-01 Terminal 27 modo E/S.

ADVERTENCIA 41. Sobrecarga del terminal de salida digital
29

Compruebe la carga conectada al terminal 29 o elimine la
conexién cortocircuitada. Compruebe 5-00 Modo E/S digital y
5-02 Terminal 29 modo E/S.

ADVERTENCIA 42. Sobrecarga de la salida digital en X30/6 o
sobrecarga de la salida digital en X30/7

Para X30/6, compruebe la carga conectada en X30/6 o
elimine la conexién cortocircuitada. Compruebe 5-32 Term
X30/6 Digi Out (MCB 101).

Para X30/7, compruebe la carga conectada en X30/7 o
elimine la conexién cortocircuitada. Compruebe 5-33 Term
X30/7 Digi Out (MCB 101).

ALARMA 45. Fallo de conexioén a tierra 2
Fallo de conexion a tierra (masa) al arrancar.

Localizacién de averias
Compruebe que la conexidn a tierra (masa) es
correcta y revise las posibles conexiones sueltas.

Compruebe que el tamafo de los cables es el
adecuado.

Compruebe que los cables del motor no presentan
cortocircuitos ni corrientes de fuga.

ALARMA 46. Fuente de alimentacién de tarjeta de potencia
La fuente de alimentacion de la tarjeta de potencia esta fuera
del intervalo.

Hay tres fuentes de alimentacién generadas por la fuente de
alimentacién de modo conmutado (SMPS) de la tarjeta de
potencia: 24 V, 5V, £18 V. Cuando se usa la alimentacion de
24 V CC con la opcién MCB 107, solo se controlan los
suministros de 24 V y de 5 V. Cuando se utiliza la tensién de
red, trifasica, se controlan los tres suministros.

Localizacién de averias
Compruebe si la tarjeta de potencia esta
defectuosa.

Compruebe si la tarjeta de control esta defectuosa.
Compruebe si la tarjeta de opcién esta defectuosa.

Si se utiliza una fuente de alimentacion de 24 V CC,
compruebe que el suministro es correcto.

ADVERTENCIA 47. Tension 24 V baja

Los 24 V CC se miden en la tarjeta de control. Es posible que
la alimentacién externa de seguridad de 24 V CC esté
sobrecargada. De no ser asi, pdngase en contacto con su
proveedor de Danfoss.

ADVERTENCIA 48. Tension 1,8 V baja

La alimentacién de 1,8 V CC utilizada en la tarjeta de control
esta fuera de los limites admisibles. La fuente de alimen-
tacion se mide en la tarjeta de control. Compruebe si la

tarjeta de control estd defectuosa. Si hay una tarjeta de
opcion, compruebe si hay sobretension.

ADVERTENCIA 49, Limite de velocidad

Cuando la velocidad no estd comprendida dentro del
intervalo especificado en 4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] y
4-13 Limite alto veloc. motor [RPM], el convertidor de
frecuencia emitird una advertencia. Cuando la velocidad sea
inferior al limite especificado en 7-86 Velocidad baja
desconexion [RPM] (excepto en arranque y parada), el
convertidor de frecuencia se desconectara.

ALARMA 50. Fallo de calibracién de AMA
Pdéngase en contacto con su proveedor de Danfoss o con el
departamento de servicio técnico de Danfoss.

ALARMA 51. Comprobacién de Unom € Inom en AMA

Es posible que los ajustes de tensién del motor, intensidad
del motor y potencia del motor sean erréneos. Compruebe
los ajustes en los parametros de 1-20 a 1-25.

ALARMA 52. Inom baja en AMA
La intensidad del motor es demasiado baja. Compruebe el
ajuste en 4-18 Limite intensidad.

ALARMA 53. Motor de AMA demasiado grande
El motor es demasiado grande para que funcione el AMA.

ALARMA 54. Motor de AMA demasiado pequenio
El motor es demasiado pequerio para que funcione el AMA.

ALARMA 55. Pardmetro de AMA fuera de intervalo
Los valores de parametros del motor estan fuera del
intervalo aceptable. El AMA no funcionara.

ALARMA 56. AMA interrumpido por el usuario
El procedimiento AMA ha sido interrumpido por el usuario.

ALARMA 57. Tiempo limite de AMA
Intente reiniciar el AMA. Los reinicios repetidos pueden
recalentar el motor.

ALARMA 58. Fallo interno de AMA
Dirijase a su distribuidor Danfoss.

ADVERTENCIA 59. Limite de intensidad

La intensidad es superior al valor de 4-18 Limite intensidad.
Asegurese de que los datos del motor en los pardametros de
1-20 a 1-25 estan correctamente ajustados. Es posible
aumentar el limite de intensidad. Asegurese de que el
sistema puede funcionar de manera segura con un limite
superior.

ALARMA 60. Bloqueo externo

Una sefal de entrada digital indica una situacién de fallo
fuera del controlador de frecuencia. Un bloqueo externo ha
ordenado la desconexién del controlador de frecuencia.
Elimine la situacién de fallo externa. Para reanudar el funcio-
namiento normal, aplique 24 V CC al terminal programado
para el bloqueo externo. Reinicie el convertidor de
frecuencia.

ADVERTENCIA 62. Frecuencia de salida en limite maximo
La frecuencia de salida ha alcanzado el valor ajustado en
4-19 Frecuencia salida mdx.. Compruebe la aplicacién para
determinar la causa. Es posible aumentar el limite de la
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frecuencia de salida. Asegurese de que el sistema puede
funcionar de manera segura con una frecuencia de salida
mayor. La advertencia se eliminarad cuando la salida
disminuya por debajo del limite maximo.

ADVERTENCIA / ALARMA 65. Sobretemperatura en la tarjeta
de control

La temperatura de desconexién de la tarjeta de control es de
80 °C.

Solucién de problemas
Compruebe que la temperatura ambiente de
funcionamiento esta dentro de los limites.

Compruebe que los filtros no estén obstruidos.
Compruebe el funcionamiento del ventilador.
Compruebe la tarjeta de control.

ADVERTENCIA 66. Temperatura del disipador de calor baja
El convertidor de frecuencia esta demasiado frio para
funcionar. Esta advertencia se basa en el sensor de
temperatura del médulo IGBT. Aumente la temperatura
ambiente de la unidad. Asimismo, puede suministrarse una
cantidad reducida de corriente al controlador de frecuencia
cuando el motor se detiene ajustando 2-00 Intensidad CC
mantenida/precalent. al 5 % y 1-80 Funcidn de parada.

ALARMA 67. La configuracion del médulo de opcién ha
cambiado

Se han anadido o eliminado una o varias opciones desde la
ultima desconexion del equipo. Compruebe que el cambio
de configuracion es intencionado y reinicie el controlador de
frecuencia.

ALARMA 68. Parada de seguridad activada

La pérdida de la sefal de 24 V CC en el terminal 37 ha
provocado la desconexion del controlador de frecuencia.
Para reanudar el funcionamiento normal, aplique 24 V CC al
terminal 37 y reinicie el controlador de frecuencia.

ALARMA 69. Temperatura de la tarjeta de potencia
El sensor de temperatura de la tarjeta de potencia esta
demasiado caliente o demasiado frio.

Localizacién de averias
Compruebe que la temperatura ambiente de
funcionamiento esta dentro de los limites.

Compruebe que los filtros no estén obstruidos.
Compruebe el funcionamiento del ventilador.
Compruebe la tarjeta de alimentacién.

ALARMA 70. Configuracién incorrecta del FC

La tarjeta de control y la tarjeta de potencia son incompa-
tibles. Pébngase en contacto con su proveedor con el cédigo
descriptivo de la unidad indicado en la placa de caracte-
risticas y las referencias de las tarjetas para comprobar su
compatibilidad.

ALARMA 80. Convertidor de frecuencia inicializado al valor
predeterminado

Los ajustes de pardmetros se han inicializado al valor
predeterminado después de un reinicio manual. Reinicie la
unidad para eliminar la alarma.

ALARMA 92. Sin caudal

Se ha detectado una situacién sin caudal en el sistema.
22-23 Funcién falta de caudal esta configurado para la alarma.
Localice las averias del sistema y reinicie el convertidor de
frecuencia una vez eliminado el fallo.

ALARMA 93. Bomba seca

Una situacién sin caudal en el sistema con el convertidor de
frecuencia funcionando a alta velocidad podria indicar una
bomba seca. 22-26 Funcién bomba seca esta configurado
para la alarma. Localice las averias del sistema y reinicie el
convertidor de frecuencia una vez eliminado el fallo.

ALARMA 94. Fin de curva

La realimentacion es inferior al punto de referencia. Esto
puede indicar que hay una fuga en el sistema. 22-50 Func. fin
de curva esta configurado para la alarma. Localice las averias
del sistema y reinicie el convertidor de frecuencia una vez
eliminado el fallo.

ALARMA 95. Correa rota

El par es inferior al nivel de par ajustado para condicién de
ausencia de carga, lo que indica una correa rota. 22-60 Func.
correa rota estd configurado para la alarma. Localice las
averias del sistema y reinicie el convertidor de frecuencia una
vez eliminado el fallo.

ALARMA 96. Arranque retardado

El arranque del motor se ha retrasado por haber activo un
ciclo corto de proteccion. 22-76 Intervalo entre arranques esta
activado. Localice las averias del sistema y reinicie el
convertidor de frecuencia una vez eliminado el fallo.

ADVERTENCIA 97. Parada retardada

La parada del motor se ha retrasado por haber activo un
ciclo corto de proteccidn. 22-76 Intervalo entre arranques esta
activado. Localice las averias del sistema y reinicie el
convertidor de frecuencia una vez eliminado el fallo.

ADVERTENCIA 98. Fallo de reloj
La hora no estd ajustada o se ha producido un fallo en el reloj
RTC. Reinicie el reloj en 0-70 Fecha y hora.

ADVERTENCIA 200. Modo incendio

Indica que el controlador de frecuencia esta funcionando en
Modo incendio. La advertencia desaparece cuando se
elimina el Modo incendio. Consulte los datos del modo
incendio en el registro de alarmas.

ADVERTENCIA 201. El modo incendio estaba activo

Indica que el controlador de frecuencia ha entrado en modo
incendio. Apague y vuelva a encender la unidad para
eliminar la advertencia. Consulte los datos del modo
incendio en el registro de alarmas.
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ADVERTENCIA 202. Limites del modo incendio excedidos
Al funcionar en el modo incendio, se han ignorado una o
mas situaciones de alarma que normalmente habrian
provocado la desconexion de la unidad. El funcionamiento
en este estado anula la garantia de la unidad. Apague y
vuelva a encender la unidad para eliminar la advertencia.
Consulte los datos del modo incendio en el registro de
alarmas.

ADVERTENCIA 203. Falta de un motor

Se ha detectado un estado de baja carga con un convertidor
de frecuencia con funcionamiento multimotor. Esto podria
indicar que falta un motor. Compruebe que todo el sistema
funciona correctamente.

ADVERTENCIA 204. Rotor bloqueado

Se ha detectado un estado de sobrecarga con un convertidor
de frecuencia con funcionamiento multimotor. Esto podria
indicar un rotor bloqueado. Inspeccione el motor para
comprobar que funciona correctamente.

ADVERTENCIA 250. Nueva pieza de repuesto

Se ha sustituido un componente del convertidor de
frecuencia. Reinice el convertidor de frecuencia para que
funcione con normalidad.

ADVERTENCIA 251. Nuevo cédigo descriptivo

Se ha sustituido un componente del convertidor de
frecuencia y el cédigo descriptivo ha cambiado. Reinice el
convertidor de frecuencia para que funcione con
normalidad.
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5 Listas de parametros

5.1 Opciones de parametros

5.1.1 Ajustes predeterminados

Cambios durante el funcionamiento:

“VERDADEROQ” significa que el parametro puede ser modificado mientras el convertidor de frecuencia se encuentra en funcio-
namiento, y “FALSO” significa que se debe parar para poder realizar una modificacién.

4 ajustes:

«Todos los ajustes»: los pardmetros se pueden ajustar de forma independiente en cada uno de los cuatro ajustes, es decir, un
mismo pardmetro puede tener asignados cuatro valores de dato diferentes.
«Un ajuste»: el valor de datos serd el mismo en todos los ajustes.

SR:

Depende del tamano

N/A:

Valor predeterminado no disponible.

indice de conversién:

Este nimero se refiere a un nimero de conversidon que se utiliza al escribir o leer mediante un convertidor de frecuencia.

[ndice | 100 74 | 70 | 67 6 5 4 3 2 1 12| 3 -4 -5 -6
de

conv.

Factor 1 |3600000|3600( 60 | 1/60 100000 | 10000 [ 10000 | 1000 [ 100 | 10 0,1 | 0,01 | 0,001 | 0,000 |0,00001 | 0,00000
de 0 0 1 1
conv.

Tipo de dato Descripcién Tipo

2 Entero 8 Int8

3 Entero 16 Int16

4 Entero 32 Int32

5 Sin signo 8 Uint8

6 Sin signo 16 Uint16

7 Sin signo 32 Uint32

9 Cadena visible VisStr

33 Valor normalizado de 2 bytes N2

35 Secuencia de bits de 16 variables booleanas V2

54 Diferencia de tiempo sin fecha TimD
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5.1.2 0-** Func. / display

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funciona- conversién
miento

0-0* Ajustes bésicos

0-01 Idioma [0] Inglés 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 |Unidad de velocidad de motor [11 Hz 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 | Ajustes regionales [0] Internacional 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 |Estado operacién en arranque [0] Auto-arranque All set-ups TRUE - Uint8
[0] Como unidad de velocidad
0-05 |Unidad de modo local del motor 2 set-ups FALSE - Uint8 5
0-1* Operac. de ajuste
0-10 | Ajuste activo [1] Ajuste activo 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 | Ajuste de programacion [9] Ajuste activo All set-ups TRUE - Uint8
0-12 | Ajuste actual enlazado a [0] Sin relacionar All set-ups FALSE - Uint8
0-13  |Lectura: Ajustes relacionados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 |Lectura: Prog. ajustes / canal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* Display LCP
0-20 |Linea de pantalla pequefa 1.1 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Linea de pantalla pequefa 1.2 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 |Linea de pantalla pequefa 1.3 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 |Linea de pantalla grande 2 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 |Linea de pantalla grande 3 1502 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 | Mi menu personal ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Lectura LCP
0-30 |Unidad de lectura personalizada [11 % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 | Valor min. de lectura personalizada ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 | Valor méx. de lectura personalizada 100.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 |Texto display 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 |Texto display 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 |Texto display 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* Teclado LCP
0-40 |Botén (Hand on) en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
0-41 Boton (Off) en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [Auto activ.] llave en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
0-43 |Botdn (Reset) en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
0-44 |Tec. [Off/Reset] en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [Bypass conv.] Llave en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copiar/Guardar
0-50 |Copia con LCP [0] No copiar All set-ups FALSE - Uint8
0-51 |Copia de ajuste [0] No copiar All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Contraseria
0-60 |Contrasefia menu principal 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Acceso a menu princ. sin contrasefa [0] Acceso total 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 |Cddigo de menu personal 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 | Acceso a menu personal sin contraseia [0] Acceso total 1 set-up TRUE - Uint8
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Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en Indice de Tipo
Ne. # funcionamiento | conversién

0-7* Ajustes del reloj

0-70 |Fechay hora ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71 |Formato de fecha null 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 |Formato de hora null 1 set-up TRUE - Uint8
0-74 Horario de verano [0] No 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 |Inicio del horario de verano ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 | Fin del horario de verano ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 |Fallo de reloj null 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 |Dias laborables null 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 |Dias laborables adicionales ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83 |Dias no laborables adicionales ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-89 |Lectura de fecha y hora 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
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5.1.3 1-** Carga / motor
Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién
miento

1-0% Ajustes generales
1-00 [Modo Configuracién null All set-ups TRUE - Uint8
1-03 | Caracteristicas de par [3] Optim. auto. energia VT All set-ups TRUE - Uint8
1-06 | En sentido horario [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Datos de motor
1-20 | Potencia motor [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Potencia motor [CV] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Tension motor ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 | Frecuencia motor ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24  |Intensidad motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Veloc. nominal motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-28 | Comprob. rotacion motor [0] No All set-ups FALSE - Uint8
1-29 | Adaptacion automatica del motor (AMA) [0] No All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Dat avanz. motor
1-30 | Resistencia estator (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Resistencia rotor (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 | Reactancia princ. (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 | Resistencia pérdida hierro (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-39 | Polos motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-5% Aj. indep. carga
1-50 | Magnet. motor a veloc. cero 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 | Magnetizacién normal veloc. min. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 |Intens. imp. prueba con motor en giro 30 % All set-ups FALSE Uint16
1-59 | Frec. imp. prueba con motor en giro 200 % All set-ups FALSE Uint16
1-6* Aj. depend. carga
1-60 [Compensacion carga baja veloc. 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 [Compensacion carga alta velocidad 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 | Compensacién deslizam. 0 % All set-ups TRUE Int16
1-63 | Tiempo compens. deslizam. constante ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 | Amortiguacién de resonancia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 | Const. tiempo amortigua. de resonancia 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-7* Ajustes arranque
1-71 Retardo arr. 00s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72 | Funcién de arranque null All set-ups TRUE - Uint8
1-73 | Motor en giro [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
1-77 | Velocidad max. arr. compresor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-78 | Velocidad max. arr. compresor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-79 | Tiempo méx. descon. arr. compresor 50s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-8* Ajustes de parada
1-80 | Funcién de parada [0] Inercia All set-ups TRUE - Uint8
1-81 [Vel. min. para func. parada [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 [Vel. min. para func. parada [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 |Velocidad baja desconexion [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 |Velocidad baja desconexién [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Temperatura motor
1-90 | Proteccion térmica motor [4] Descon. ETR 1 All set-ups TRUE - Uint8
1-91 | Vent. externo motor [0] No All set-ups TRUE - Uint16
1-93 Fuente de termistor [0] Ninguno All set-ups TRUE - Uint8
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5.1.4 2-** Frenos

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién

miento
2-0* Freno CC
2-00 |Intensidad CC mantenida/precalent. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 Intens. freno CC 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 |Tiempo de frenado CC 100 s All set-ups TRUE -1 vint16
2-03 | Velocidad activacién freno CC [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 |Velocidad de conexién del freno CC [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Func. energ. freno
2-10 |Funcién de freno [0] No All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Resistencia freno (ohmios) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
2-12  |Limite potencia de freno (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 [ Ctrol. Potencia freno [0] No All set-ups TRUE - Uint8
2-15 [Comprobacién freno [0] No All set-ups TRUE - Uint8
2-16 |Intensidad max. de frenado de CA ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 | Control de sobretension [2] Activado All set-ups TRUE - Uint8
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5.1.5 3-** Ref./Rampas

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién
miento

3-0* Limites referencia
3-02 |Referencia minima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 |Referencia maxima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Funcion de referencia null All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referencias
3-10 |Referencia interna 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 | Velocidad fija [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-13 Lugar de referencia [0] Conex. a manual/auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 | Referencia interna relativa 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Fuente 1 de referencia [1] Entrada analdgica 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 |Fuente 2 de referencia [20] Potenciom. digital All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Fuente 3 de referencia [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
3-19 | Velocidad fija [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampa 1
3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 |Rampa 1 tiempo desacel. rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Rampa 2
3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  |Rampa 2 tiempo desacel. rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Otras rampas
3-80 |Tiempo rampa veloc. fija ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 |Tiempo rampa parada rapida ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 |Tiempo de rampa de arranque ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-9* Potenciom. digital
3-90 |Tamano de paso 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 |Tiempo de rampa 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92  |Restitucion de Energia [0] No All set-ups TRUE - Uint8
3-93 |Limite maximo 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94  |Limite minimo 0 % All set-ups TRUE Int16
3-95 |Retardo de rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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5.1.6 4-** Lim./Advert.

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién

miento
4-1* Limites motor
4-10 | Direccién veloc. motor [2] Ambos sentidos All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  |Limite bajo veloc. motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  |Limite alto veloc. motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Limite alto veloc. motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | Modo motor limite de par ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 | Modo generador limite de par 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 |Limite intensidad ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Frecuencia salida max. ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Ajuste Advert.
4-50 |Advert. Intens. baja 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Advert. Intens. alta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Advert. Veloc. baja 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 | Advert. Veloc. alta outputSpeedHighLimit (P413) | All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Advertencia referencia baja -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Advertencia referencia alta 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-56 | Advertencia realimentaciéon baja -999999.999 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-57 | Advertencia realimentacién alta 999999.999 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 | Funcién Fallo Fase Motor [2] Desconex. 1.000 ms All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Bypass veloc.
4-60 |Velocidad bypass desde [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 |Velocidad bypass desde [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Velocidad bypass hasta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Veloc. bypass hasta [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 | Ajuste bypass semiauto [0] No All set-ups FALSE - Uint8
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5.1.7 5-** E/S digital

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién

miento
5-0* Modo E/S digital
5-00 |Modo E/S digital [0] PNP - Activo a 24 V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |Terminal 27 modo E/S [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Terminal 29 modo E/S [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Entradas digitales
5-10 |Terminal 18 entrada digital [8] Arranque All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Terminal 19 entrada digital [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8 5
5-12 |Terminal 27 entrada digital null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 |Terminal 29 entrada digital [14] Veloc. fija All set-ups TRUE - Uint8
5-14 |Terminal 32 entrada digital [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Terminal 33 entrada digital [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-16 |Terminal X30/2 entrada digital [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |Terminal X30/3 entrada digital [0] Sin funcidon All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Terminal X30/4 entrada digital [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Terminal 37 parada de seguridad [1] Alarma par. seg. 1 set-up TRUE - Uint8
5-3* Salidas digitales
5-30 |Terminal 27 salida digital [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Terminal 29 salida digital [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
5-32 [Term. X30/6 salida dig. (MCB 101) [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
5-33 [Term. X30/7 salida dig. (MCB 101) [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relés
5-40 |Relé de funcion null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 |Retardo conex, relé 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 |Retardo desconex, relé 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5*% Entrada de pulsos
5-50 |Term. 29 baja frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51 |Term. 29 alta frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-52 | Term. 29 valor bajo ref./realim 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53 | Term. 29 valor alto ref./realim 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 | Tiempo filtro pulsos constante #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 | Term. 33 baja frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 |Term. 33 alta frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57 | Term. 33 valor bajo ref./realim 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 |Term. 33 valor alto ref./realim 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 |Tiempo filtro pulsos constante #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Salida de pulsos
5-60 |Termina 27 salida pulsos variable [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |Frec. max. salida de pulsos #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 |Termina 29 salida pulsos variable [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-65 |Frec. méx. salida de pulsos #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 |Terminal X30/6 var. salida pulsos [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
5-68 |Frec. méx. salida de pulsos #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-9*% Controlado por bus
5-90 |Control de bus digital y de relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 | Control de bus salida de pulsos #27 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 |Tiempo lim. predet. salida pulsos #27 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 | Control de bus salida de pulsos #27 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96 |Tiempo lim. predet. salida pulsos #29 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97 | Control de bus salida de pulsos #X30/6 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 |Tiempo lim. predet. salida pulsos #X30/6 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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5.1.8 6-** E/S analdgica

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién

miento
6-0* Modo E/S analégico
6-00 |Tiempo Limite Cero Activo 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Funcion Cero Activo [0] No All set-ups TRUE - Uint8
6-02 [Funcién Cero Activo en modo incendio [0] No All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Entrada analdgica 53
6-10 [Terminal 53 escala baja V 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 | Terminal 53 escala alta V 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | Terminal 53 escala baja mA 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | Terminal 53 escala alta mA 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 |Term. 53 valor bajo ref./realim 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 |Term. 53 valor alto ref./realim ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 |Terminal 53 tiempo filtro constante 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17 |Terminal 53 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Entrada analdgica 54
6-20 |Terminal 54 escala baja V 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 |Terminal 54 escala alta V 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 | Terminal 54 escala baja mA 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 |Terminal 54 escala alta mA 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 [Term. 54 valor bajo ref./realim 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 |Term. 54 valor alto ref./realim 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 |Terminal 54 tiempo filtro constante 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 |Terminal 54 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Entrada analégica X30/11
6-30 |Terminal X30/11 baja tension 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 |Terminal X30/11 alta tension 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 |Term. X30/11 valor bajo ref./realim. 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 |Term. X30/11 valor alto ref./realim. 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 |Term. X30/11 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37 | Term. X30/11 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
6-4* Entrada analdgica X30/12
6-40 |Terminal X30/12 baja tension 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 |Terminal X30/12 alta tensién 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 |Term. X30/12 valor bajo ref./realim. 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 | Term. X30/12 valor alto ref./realim. 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | Term. X30/12 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47 |Term. X30/12 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
6-5* S. analdgica 42
6-50 |Terminal 42 salida null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 |Terminal 42 salida esc. min. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 | Terminal 42 salida esc. méx. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Terminal 42 control bus de salida 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 | Terminal 42 Tiempo lim. salida predet. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Filtro de salida analdgica [0] Apagado 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Salida analégica X30/8
6-60 |Terminal X30/8 salida [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
6-61 |Terminal X30/8 escala min. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 |Terminal X30/8 escala max. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 |Terminal X30/8 control bus de salida 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 |Terminal X30/8 Tiempo lim. salida predet. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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5.1.9 8-** Comunicacién y opciones

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funciona- conversién
miento

8-0* Ajustes generales
8-01 |Puesto de control null All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Fuente de control null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 | Valor de tiempo limite ctrl. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Funcién tiempo limite ctrl. [0] No 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 [Funcién tiempo limite [1] Reanudar ajuste 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Reiniciar tiempo limite ctrl. [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
8-07 |Accionador diagndstico [0] Desactivar 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 |[Filtro lectura de datos null All set-ups TRUE - Uint8
8-09 |Codif. de caract. de comunic. [1]1 ANSI X3.4 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Ajustes de control
8-10 |Trama control [0] Protocolo FC All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Cddigo de estado configurable STW [1] Perfil por defecto All set-ups TRUE - Uint8
8-3* Ajuste puerto FC
8-30 |Protocolo null 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Direccién ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | Velocidad en baudios null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Paridad / Bits de parada null 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 |Tiempo de ciclo estimado 0ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 |Retardo respuesta min. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 |Retardo respuesta max. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 |Retardo max. intercarac. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Conf. protoc. FC MC
8-40 |Seleccién de telegrama [1] Telegram.estandar1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 | Configuracion de escritura PCD ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-43 | Configuracién de lectura PCD ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digital/Bus
8-50 |Seleccién inercia [3] Légico O All set-ups TRUE - Uint8
8-52 |Seleccién freno CC [3] Légico O All set-ups TRUE - Uint8
8-53 |Selec. arranque [3] Légico O All set-ups TRUE - Uint8
8-54 |Selec. sentido inverso null All set-ups TRUE - Uint8
8-55 |Selec. ajuste [3] Légico O All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |Selec. referencia interna [3] Légico O All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-70 |Instancia BACnet 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72 | Max. maest. MS/TP 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73 | Max. tramas info MS/TP 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
8-74 |"Startup | am" [0] Enviar al conectar 1 set-up TRUE - Uint8
8-75 |Contrasefa inicializac. ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
8-8* Diagnéstico puerto FC
8-80 |Contador mensajes de bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 | Contador errores de bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 | Mensajes de esclavo recibidos 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 | Contador errores de esclavo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-84 | Mensajes de esclavo enviados 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-85 |Errores de tiempo lim. esclavo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-89 [Cuenta de diagnosticos 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int32

MG.11.CB.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss. 225




Dt

Listas de parametros

Gufa de programacién del convertidor de frecuencia VLT HVAC

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en Indice de Tipo
Ne. # funciona- conversién
miento

8-9* Vel. fija bus1

8-90 |Veloc Bus Jog 1 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

8-91 [Veloc Bus Jog 2 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

8-94 [Realim. de bus 1 0 N/A 1 set-up TRUE N2

8-95 |Realim. de bus 2 0 N/A 1 set-up TRUE N2

8-96 |Realim. de bus 3 0 N/A 1 set-up TRUE N2
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5.1.10 9-** Profibus

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en Indice de Tipo
No. # funciona- conversién
miento

9-00 |Consigna 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
9-07 |Valor 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
9-15 | Config. escritura PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16 | Config. lectura PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Direccién de nodo 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 |Seleccién de telegrama [108] PPO 8 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 | Param. para senales 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 Editar param. [1] Activado 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 | Control de proceso [1] Act. master ciclico 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 | Contador mensajes de fallo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |Codigo de fallo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 |Numero de fallo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Contador situacién fallo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Cod. de advert. Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 |Veloc. Transmision [255] Sin vel. transmision All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |ldentificacion dispos. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 |Numero perfil Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 |Céd. control 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 |Cod. estado 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 | Grabar valores de datos [0] No All set-ups TRUE - Uint8
9-72  |Reiniciar unidad [0] Sin accion 1 set-up FALSE - Uint8
9-80 |Parametros definidos (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 |Parametros definidos (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 | Parametros definidos (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 | Parametros definidos (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 |Parametros definidos (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Pardmetros cambiados (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Parametros cambiados (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 Parametros cambiados (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 Parametros cambiados (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 [Parametros cambiados (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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5.1.11 10-** Bus de campo CAN

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién
miento

10-0* Ajustes comunes
10-00 |Protocolo CAN null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |Selecc. veloc. en baudios null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 |ID MAC ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 |Lectura contador errores transm. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 |Lectura contador errores recepcion 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 [Lectura contador bus desac. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 |Seleccion tipo de datos proceso null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 |Escritura config. datos proceso ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-12 |Lectura config. datos proceso ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 |Pardmetro de advertencia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 |Referencia de red [0] No 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 |Control de red [0] No 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* Filtro COS
10-20 |Filtro COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 |Filtro COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 |Filtro COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 [Filtro COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Acceso pardm.
10-30 |indice Array 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 | Grabar valores de datos [0] No All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | Revision Devicenet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 | Almacenar siempre [0] No 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | Cddigo de producto DeviceNet 120 N/A 1 set-up TRUE Uint16
10-39 |Pardmetros Devicenet F 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
5.1.12 11-** LonWorks
Par. Descripcién del parametro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
Ne. # funciona- conversién

miento
11-0* ID de LonWorks
11-00 |ID de Neuron 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[6]
11-1* Funciones LON
11-10 |Perfil de unidad [0] Perfil VSD All set-ups TRUE - Uint8
11-15 | Cdd. de advertencia LON 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
11-17 |Revision XIF 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr([5]
11-18 |Revision LonWorks 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr([5]
11-2* Acceso pardm. LON
11-21 | Grabar valores de datos [0] No All set-ups TRUE - Uint8
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5.1.13 13-** Smart Logic Control

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién

miento
13-0* Ajustes SLC
13-00 |Modo Controlador SL null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 |Evento arranque null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 [Evento parada null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 | Reiniciar SLC [0] No reiniciar SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Comparadores
13-10 |Operando comparador null 2 set-ups TRUE - Uint8 5
13-11 | Operador comparador null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Valor comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Temporizadores
13-20 |Temporizador Smart Logic Controller ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Reglas légicas
13-40 |Regla légica booleana 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 | Operador regla légica 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 |Regla légica booleana 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Operador regla légica 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 |Regla légica booleana 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Estados
13-51 |Evento Controlador SL null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | Accion Controlador SL null 2 set-ups TRUE - Uint8
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5.1.14 14-** Func. especiales

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién

miento
14-0* Conmut. inversor
14-00 |Patréon conmutacion null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 |Frecuencia conmutacion null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Sobremodulacién [0] No All set-ups FALSE - Uint8
14-04 |PWM aleatorio [0] No All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Alim. on/off
14-10 |Fallo aliment. [0] Sin funcion All set-ups FALSE - Uint8
14-11 |Averia de tension de red ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 | Funcion desequil. alimentacion [0] Desconexion All set-ups TRUE - Uint8
14-2* Funciones de reset
14-20 |Modo Reset null All set-ups TRUE - Uint8
14-21 |Tiempo de reinicio automatico 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Modo funcionamiento [0] Funcion. normal All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Ajuste de codigo descriptivo null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-25 |Retardo descon. con lim. de par 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 |Ret. de desc. en fallo del convert. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Aj. produccion [0] Sin accion All set-ups TRUE - Uint8
14-29 [Cddigo de servicio 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3% Ctrl. lim. intens.
14-30 |Ctrol. lim. intens., Gananacia proporc. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 |Control lim. inten., Tiempo integrac. 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 [Control lim. intens., Tiempo filtro 26.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-4* Optimizacién energ
14-40 |Nivel VT 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 | Minima magnetizacién AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 | Frecuencia AEO minima 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 [Cosphi del motor ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Ambiente
14-50 |Filtro RFI [11 Si 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 | Comp. del enlace de CC [11 Si 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 | Control del ventilador [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 | Monitor del ventilador [1] Advertencia All set-ups TRUE - Uint8
14-55 |Filtro de salida [0] Sin filtro 1 set-up FALSE - Uint8
14-59 | NUmero real de inversores ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-6* Auto Reduccién
14-60 |Funcionamiento con sobretemp. [0] Desconexion All set-ups TRUE - Uint8
14-61 |Funcionamiento con inversor sobrecarg. [0] Desconexién All set-ups TRUE - Uint8
14-62 | Corriente reduc. inversor sobrecarg. 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
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5.1.15 15-** Informacion del convertidor

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en funcio-| [ndice de Tipo
No. # namiento conversién
15-0% Datos func.
15-00 |Horas de funcionamiento 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 |Horas funcionam. 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | Contador KWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Arranques 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Sobretemperat. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Sobretension 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |Reiniciar contador KWh [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
Reinicio contador de horas
15-07 |[funcionam. [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
15-08 | NUm. de arranques 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Ajustes reg. datos
15-10 |Variable a registrar 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 |Intervalo de registro ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 |Evento de disparo [0] Falso 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Modo de registro [0] Reg. siempre 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Muestras antes de disp. 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Registro histérico
15-20 |Registro histérico: Evento 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 |Registro histérico: Valor 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 |Registro histérico: Tiempo 0ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 |Registro histérico: Fecha y hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Reg. alarma
15-30 |Reg. alarma: cédigo de fallo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 |Reg. alarma: valor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Reg. alarma: hora 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 |Reg. alarma: Fecha y hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-4* |d. dispositivo
15-40 |Tipo FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 |Seccion de potencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 [Tension 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 [Version de software 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 |Tipo Cod. cadena solicitado 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 |Cadena de cédigo 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 |Ne pedido convert. frecuencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 | Cédigo tarjeta potencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 |No id LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 |Tarjeta control id SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 |Tarjeta potencia id SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | N° serie convert. frecuencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 |NUumero serie tarjeta potencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-55 | URL del proveedor 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-56 |Nombre del proveedor 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-59 [Nombre de archivo CSIV ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
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Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en funcio- [ndice de Tipo
Ne. # namiento conversién

15-6* Identific. de opcion

15-60 |Opcién instalada 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 |Versiéon SW opciéon 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | N° pedido opcion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr(8]
15-63 | N° serie opcién 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |Opcidn en ranura A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 |Version SW de opcion en ranura A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Opcién en ranura B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 |Version SW de opcién en ranura B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Opcién en ranura CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 [Versiéon SW opcién en ranura CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 [Opcién en ranura C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |Versiéon SW opcidén en ranura C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Inform. parametro

15-92 | Parametros definidos 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Parametros modificados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 |ld. dispositivo 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 | Metadatos pardm. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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5.1.16 16-** Lecturas de datos

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funciona- conversién
miento

16-0% Estado general
16-00 |Cdédigo de control 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-01 |Referencia [Unidad] 0.000 ReferenceFeedbackUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 | Referencia % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 | Cdd. estado 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 |Valor real princ. [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 |Lectura personalizada 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Estado motor
16-10 |Potencia [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 |Potencia [HP] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 | Tensién motor 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Frecuencia 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 |Intensidad motor 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 |Frecuencia [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 |Par [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-17 |Velocidad [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 |Térmico motor 0 % All set-ups FALSE Uint8
16-22 | Par [%] 0 % All set-ups FALSE Int16
16-26 |Potencia filtrada [kW] 0.000 kW All set-ups FALSE Int32
16-27 |Potencia filtrada [CV] 0.000 hp All set-ups FALSE -3 Int32
16-3* Estado Drive
16-30 |Tension Bus CC oV All set-ups FALSE Uint16
16-32 |Energia freno / s 0.000 kW All set-ups FALSE Uint32
16-33 | Energia freno / 2 min 0.000 kW All set-ups FALSE Uint32
16-34 | Temp. disipador 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 | Témico inversor 0 % All set-ups FALSE Uint8
16-36 |Int. Nom. Inv. ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 |Max. Int. Inv. ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 | Estado ctrlador SL 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 |Temp. tarjeta control 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 |Buffer de registro lleno. [0] No All set-ups TRUE - Uint8
16-41 | Buffer de registro lleno 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[50]
16-43 |Estado de acciones temporizadas [0] Acc. temp. autom. All set-ups TRUE - Uint8
16-49 | Origen del fallo de intensidad 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* Ref. & realim.
16-50 |Referencia externa 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52 | Realimentacion [Unit] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 |Referencia Digi pot 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-54 |Realim. 1 [Unidad] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-55 |Realim. 2 [Unidad] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-56 |Realim. 3 [Unidad] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-58 |Salida PID [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
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Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funciona- conversién

miento
16-6* Entradas y salidas
16-60 |Entrada digital 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 [Terminal 53 ajuste conex. [0] Intensidad All set-ups FALSE - Uint8
16-62 [Entrada analégica 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 |Terminal 54 ajuste conex. [0] Intensidad All set-ups FALSE - Uint8
16-64 |Entrada analdgica 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 |Salida analdgica 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 |Salida digital [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 |Ent. pulsos #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-68 |Ent. pulsos #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 |Salida pulsos #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 |Salida pulsos #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-71 |Salida Relé [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 | Contador A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 |Contador B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 |[Entr. analég. X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 |Entr. analdg. X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 |Salida analégica X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldb. y puerto FC
16-80 |Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 |Fieldbus REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 |Opcién comun. STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 \'P
16-85 |Puerto FC CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 |Puerto FC REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9% Lect. diagnostico
16-90 [Cddigo de alarma 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 [Cddigo de alarma 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 [Cdd. de advertencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 [Cddigo de advertencia 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 [Cdd. estado amp 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-95 [Cddigo de estado ampl. 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-96 |Cdd. de mantenimiento 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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5.1.17 18-** Info y lect. de datos

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funcionamiento conversién
18-0* Reg. mantenimiento
18-00 |Reg. mantenimiento: Elemento 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 |Reg. mantenimiento: Accién 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 |Reg. mantenimiento: Hora 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-03 |Reg. mantenimiento: Fecha y hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-1* Registro modo Incendio
18-10 | Registro modo incendio: Evento 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-11 |Registro modo incendio: Hora 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-12 |Registro modo incendio: Fecha y hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-3* Entradas y salidas
18-30 |Entr. analég. X42/1 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 |Entr. analég. X42/3 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 | Entr. analég. X42/5 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 |Sal. anal. X42/7 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 |Sal. anal. X42/9 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 |Sal. anal. X42/11 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-36 |Entrada analdgica X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 |Entr. temp. X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 |Entr. temp. X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 |Entr. temp. X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-5% Ref. y realim.
18-50 |Lectura Sensorless [unidad] 0.000 SensorlessUnit All set-ups FALSE -3 Int32
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5.1.18 20-** FC lazo cerrado

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funcionamiento| conversién
20-0* Realimentacién
20-00 |Fuente realim. 1 [2] Entrada analégica 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 |Conversidn realim. 1 [0] Lineal All set-ups FALSE - Uint8
20-02 |Unidad fuente realim. 1 null All set-ups TRUE - Uint8
20-03 |Fuente realim. 2 [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
20-04 [Conversion realim. 2 [0] Lineal All set-ups FALSE - Uint8
20-05 |Unidad fuente realim. 2 null All set-ups TRUE - Uint8
20-06 |[Fuente realim. 3 [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
20-07 |[Conversidn realim. 3 [0] Lineal All set-ups FALSE - Uint8
20-08 |Unidad fuente realim. 3 null All set-ups TRUE - Uint8
Referencia/Unidad Realimen-
20-12 |tacién null All set-ups TRUE - Uint8
20-13 |Minima referencia/realim. 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-14 |Méxima referencia/realim. 100.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-2* Realim. y consigna
20-20 |Funcion de realim. [3] Minima All set-ups TRUE - Uint8
20-21 |Valor de consigna 1 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 |Valor de consigna 2 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 |Valor de consigna 3 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-3* Conv. av. realim.
20-30 |Refrigerante [0] R22 All set-ups TRUE - Uint8
20-31 |Refriger. def. por usuario A1 10.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
20-32 |Refriger. def. por usuario A2 -2250.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int32
20-33 |Refriger. def. por usuario A3 250.000 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
20-34 |Area conducto 1 [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32
20-35 |Area conducto 1 [in2] 750 in2 All set-ups TRUE 0 Uint32
20-36 |Area conducto 2 [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32
20-37 |Area conducto 2 [in2] 750 in2 All set-ups TRUE Uint32
20-38 |[Factor densidad de aire [%)] 100 % All set-ups TRUE Uint32
20-6* Sensorless
20-60 |Unidad Sensorless null All set-ups TRUE - Uint8
20-69 [Informacion Sensorless 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
20-7* Autoajuste PID
20-70 |[Tipo de lazo cerrado [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 |Modo Configuracién [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 |Cambio de salida PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
20-73 |Nivel minimo de realim. -999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-74 |Nivel maximo de realim. 999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 |Autoajuste PID [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
20-8* Ajustes basicos PID
20-81 |Ctrl. normal/inverso de PID [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 |Veloc. arranque PID [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 |Veloc. arranque PID [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 | Ancho banda En Referencia 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* Controlador PID
20-91 |Saturacién de PID [1] Si All set-ups TRUE - Uint8
20-93 |Ganancia proporc. PID 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 |Tiempo integral PID 20.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 |Tiempo diferencial PID 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 |Limite ganancia dif. dif. PID 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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5.1.19 21-** Lazo cerrado amp.

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién
miento

21-0* Autoaj. PID ampl.
21-00 |Tipo de lazo cerrado [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 |Modo Configuracion [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 |Cambio de salida PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 |Nivel minimo de realim. -999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 |Nivel maximo de realim. 999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 |Autoajuste PID [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Ref./Realim. CL 1 ext.
21-10 [Ref./Unidad realim. 1 Ext. [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-11 |Referencia minima 1 Ext. 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 |Referencia maxima 1 Ext. 100.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 [Fuente referencia 1 Ext. [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
21-14 |Fuente realim. 1 Ext. [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
21-15 |Consigna 1 Ext. 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 |Referencia 1 Ext. [Unidad] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 |Realim. 1 Ext. [Unidad] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 |Salida 1 Ext. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* PID CL 1 ext.
21-20 |Control normal/inverso 1 Ext. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 |Ganancia proporcional 1 Ext. 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 |Tiempo integral 1 Ext. 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 |Tiempo diferencial 1 Ext. 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 |Limite ganancia dif. 1 ext. 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3* Ref./Realim. CL 2 ext.
21-30 |Ref./Unidad realim. 2 Ext. [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-31 |Referencia minima 2 Ext. 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 |Referencia maxima 2 Ext. 100.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 [Fuente referencia 2 Ext. [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
21-34 [Fuente realim. 2 Ext. [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
21-35 |Consigna 2 Ext. 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 |Referencia 2 Ext. [Unidad] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 [Realim. 2 Ext. [Unidad] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 |Salida 2 Ext. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* PID CL 2 ext.
21-40 |[Control normal/inverso 2 Ext. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 |Ganancia proporcional 2 Ext. 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 |Tiempo integral 2 Ext. 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 |Tiempo diferencial 2 Ext. 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 |Limite ganancia dif. 2 ext. 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-5* Ref./Realim. CL 3 ext.
21-50 |Ref./Unidad realim. 3 Ext. [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-51 |Referencia minima 3 Ext. 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 |Referencia maxima 3 Ext. 100.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 |Fuente referencia 3 Ext. [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
21-54 |Fuente realim. 3 Ext. [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
21-55 | Consigna 3 Ext. 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 |Referencia 3 Ext. [Unidad] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 |Realim. 3 Ext. [Unidad] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 |Salida 3 Ext. [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
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miento
21-6* PID CL 3 ext.
21-60 |Control normal/inverso 3 Ext. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 |Ganancia proporcional 3 Ext. 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 |Tiempo integral 3 Ext. 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 |Tiempo diferencial 3 Ext. 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 |Limite ganancia dif. 3 ext. 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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5.1.20 22-** Funciones de aplicacion

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién
miento

22-0* Varios
22-00 |Retardo parada ext. 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-01 |Tiempo de filtro de potencia 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16
22-2* Deteccion falta de caudal
22-20 |Ajuste auto baja potencia [0] No All set-ups FALSE - Uint8
22-21 |Deteccién baja potencia [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
22-22 |Deteccidn baja velocidad [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8 5
22-23 |Funcidn falta de caudal [0] No All set-ups TRUE - Uint8
22-24 |Retardo falta de caudal 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 |Funcién bomba seca [0] No All set-ups TRUE - Uint8
22-27 |Retardo bomba seca 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-3* Ajuste pot. falta de caudal
22-30 |Potencia falta de caudal 0.00 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 |Factor correccion potencia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 |Veloc. baja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 |Veloc. baja [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 |Potencia veloc. baja [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 [Potencia veloc. baja [CV] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 |Veloc. alta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 |Veloc. alta [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 |Potencia veloc. alta [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 |Potencia veloc. alta [CV] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Modo reposo
22-40 |Tiempo ejecucién min. 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-41 |Tiempo reposo min. 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42 |Veloc. reinicio [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 |Veloc. reinicio [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 |Refer. despertar/Dif. realim. 10 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-45 |Refuerzo de consigna 0 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-46 |Tiempo refuerzo max. 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-5* Fin de curva
22-50 [Func. fin de curva [0] No All set-ups TRUE - Uint8
22-51 |Retardo fin de curva 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Deteccion correa rota
22-60 |[Func. correa rota [0] No All set-ups TRUE - Uint8
22-61 |Par correa rota 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62 |Retardo correa rota 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* Proteccion ciclo corto
22-75 |Proteccion ciclo corto [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8

start_to_start_min_on_time
22-76 |Intervalo entre arranques (P2277) All set-ups TRUE 0 Uint16
22-77 |Tiempo ejecuciéon min. 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-78 | Anul. tiempo minimo de func. [0] Desactivado All set-ups FALSE - Uint8
22-79 |Valor anul. tiempo minimo de func. 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
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miento
22-8* Flow Compensation
22-80 |Compensaciéon de caudal [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
22-81 | Aproximacion curva cuadrada-lineal 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 | Calculo punto de trabajo [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
22-83 |[Velocidad sin caudal [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 |[Velocidad sin caudal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 |Velocidad punto disefio [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 |Velocidad punto disefio [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 |Presion a velocidad sin caudal 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 |Presién a velocidad nominal 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 |Caudal en punto de disefio 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 |Caudal a velocidad nominal 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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5.1.21 23-** Funciones basadas en el tiempo

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funcionamiento | conversién
23-0* Acciones temporizadas
TimeOfDay-
23-00 |Tiempo activ. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-01 [Accién activ. [0] Desactivado 2 set-ups TRUE - Uint8
TimeOfDay-
23-02 |Tiempo desactiv. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-03 |Accion desactiv. [1] Sin accién 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04 |Repeticion [0] Todos los dias 2 set-ups TRUE - Uint8
23-0* Aj. acc. temp.
23-08 |Modo de acciones temporizadas [0] Acc. temp. autom. 2 set-ups TRUE - Uint8
23-09 |Reactivacion de acciones temporizadas [1] Activado 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Mantenimiento
23-10 |Elemento de mantenim. [1] Rodamientos del motor 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 [Accién de mantenim. [1] Lubricar 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 [Base tiempo mantenim. [0] Desactivado 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 |Intervalo tiempo mantenim. 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 |Fecha y hora mantenim. ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Reinicio mantenim.
23-15 |Cédigo reinicio mantenim. [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
23-16 |Texto mantenim. 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* Registro energia
23-50 |Resolucién registro energia [5] Ultimas 24 horas 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 |Inicio periodo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 |Registro energia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 |Reiniciar registro energia [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Tendencias
23-60 |Variable de tendencia [0] Potencia [kW] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 |Datos bin continuos 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 |Datos bin temporizados 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 |Inicio periodo temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 |Fin periodo temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 |Valor bin minimo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 |Reiniciar datos bin continuos [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
23-67 |Reiniciar datos bin temporizados [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Contador de recuperacién
23-80 |Factor referencia potencia 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 |Coste energético 1.00 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 |Inversion 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 | Ahorro energético 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 | Ahorro 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
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5.1.22 24-** Funciones de aplicacion 2

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién
miento

24-0* Modo incendio

24-00 |Funcién modo incendio [0] Desactivado 2 set-ups TRUE - Uint8
24-01 | Configuracion de Modo Incendio [0] Lazo abierto All set-ups TRUE - Uint8
24-02 |Unidad Modo Incendio null All set-ups TRUE - Uint8
24-03 |Fire Mode Min Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-04 |Fire Mode Max Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-05 |Referencia interna en modo incendio 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
24-06 |Fuente referencia modo incendio [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
24-07 |Fuente realim. modo incendio [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
24-09 |Manejo alarmas modo incendio [1] Desc. alarmas crit. 2 set-ups FALSE - Uint8

24-1* Bypass conv.

24-10 |Funcién bypass convertidor [0] Desactivado 2 set-ups TRUE - Uint8
24-11 |Tiempo de retardo bypass conv. 0s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
24-9* Func. multimotor

24-90 [Funcion falta de motor [0] No All set-ups TRUE - Uint8
24-91 |Coeficiente de falta de motor 1 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-92 |Coeficiente de falta de motor 2 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-93 |Coeficiente de falta de motor 3 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-94 | Coeficiente de falta de motor 4 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
24-95 |Funcion rotor bloqueado [0] No All set-ups TRUE - Uint8
24-96 |Coeficiente de rotor bloqueado 1 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-97 |Coeficiente de rotor bloqueado 2 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-98 | Coeficiente de rotor bloqueado 3 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-99 |Coeficiente de rotor bloqueado 4 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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5.1.23 25-** Controlador en cascada

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funcionamiento | conversién
25-0% Ajustes del sistema
25-00 |Controlador de cascada [0] Desactivado 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 |Arranque del motor [0] Directo en linea 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 |Rotacion bombas [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
25-05 |Bomba principal fija [1] Si 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 |Numero bombas 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Ajustes ancho banda
25-20 |Ancho banda conexién por etapas 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8 5
25-21 |Ancho de banda de Histéresis 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
25-22 |Ancho banda veloc. fija casco_staging_bandwidth (P2520)| All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 |Retardo conexién SBW 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 |Retardo desconex. SBW 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 |Tiempo OBW 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 |Desconex. si no hay caudal [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
25-27 |Funcion activ. por etapas [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
25-28 |Tiempo funcion activ. por etapas 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 [Funcion desactiv. por etapas [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
25-30 |Tiempo funcién desactiv. por etapas 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Ajustes conex. por etapas
25-40 |Retardo desacel. rampa 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 |Retardo acel. rampa 20s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 |Umbral conex. por etapas ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-43 |Umbral desconex. por etapas ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-44 |Veloc. conex. por etapas [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 |Veloc. conex. por etapas [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 |Veloc. desconex. por etapas [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 |Veloc. desconex. por etapas [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-5* Ajustes alternancia
25-50 |Alternancia bomba principal [0] No All set-ups TRUE - Uint8
25-51 [Evento alternancia [0] Externa All set-ups TRUE - Uint8
25-52 |Intervalo tiempo alternancia 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53 |Valor tempor. alternancia 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]
TimeOfDay-
25-54 |Hora predef. alternancia ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 WoDate
25-55 |Alternar si la carga < 50% [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
25-56 |Modo conex. por etapas en altern. [0] Lento All set-ups TRUE - Uint8
25-58 |Ejecutar siguiente retardo bomba 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-59 |Ejecutar si hay retardo de red 05s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* Estado
25-80 |Estado cascada 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81 |Estado bomba 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82 |Bomba principal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 |Estado relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 |Tiempo activ. bomba 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 [Tiempo activ. relé 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 |Reiniciar contadores relés [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
25-9* Servicio
25-90 |Parada bomba [0] No All set-ups TRUE - Uint8
25-91 |Altern. manual 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
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5.1.24 26-** Opcién E/S analégica MCB 109

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de | Tipo
No. # funciona- | conversién

miento
26-0* Modo E/S analégico
26-00 |Modo Terminal X42/1 [1] Tension All set-ups TRUE - Uint8
26-01 |Modo Terminal X42/3 [1] Tension All set-ups TRUE - Uint8
26-02 |Modo Terminal X42/5 [1] Tension All set-ups TRUE - Uint8
26-1* Entrada analdgica X42/1
26-10 |Terminal X42/1 baja tensién 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 |Terminal X42/1 alta tension 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-14 |Term. X42/1 valor bajo ref. /realim 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-15 |Term. X42/1 valor alto ref. /realim 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16 |Term. X42/1 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17 [Term. X42/1 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
26-2* Entr. anal6g. X42/3
26-20 |Terminal X42/3 baja tensién 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 |Terminal X42/3 alta tension 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24 |Term. X42/3 valor bajo ref. /realim 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25 |Term. X42/3 valor alto ref. /realim 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26 |Term. X42/3 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27 |Term. X42/3 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
26-3* Entr. anal6g. X42/5
26-30 |Terminal X42/5 baja tension 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 |Terminal X42/5 alta tension 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-34 | Term. X42/5 valor bajo ref. /realim 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35 |Term. X42/5 valor alto ref. /realim 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 |Term. X42/5 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 |Term. X42/5 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
26-4* Sal. analég. X42/7
26-40 |Terminal X42/7 salida [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
26-41 |Terminal X42/7 escala min. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 |Terminal X42/7 escala méx. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 |Terminal X42/7 control bus de salida 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44 |T. X42/7 Tiempo lim. sal. predet. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* Sal. analég. X42/9
26-50 |Terminal X42/9 salida [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
26-51 |Terminal X42/9 escala min. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 |Terminal X42/9 escala max. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 |Terminal X42/9 control bus de salida 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54 |T. X42/9 Tiempo lim. sal. predet. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* Sal.anal6g. X42/11
26-60 |Terminal X42/11 salida [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
26-61 |Terminal X42/11 escala min. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 |Terminal X42/11 escala méx. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 |Terminal X42/11 control bus de salida 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-64 |T. X42/11 Tiempo lim. sal. predet. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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