Navod k pouzivani k MCD500
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Navod k pouzivani k MCD500

1 Kapitola bezpecnost

1.1. Varovani

Béhem cteni tohoto navodu se setkate s rGznymi symboly, kterym je potfeba vénovat pozornost. Jsou
pouzity nasledujici symboly:

Pozor!
Oznamuje &tenafi urcité sdéleni.

Oznacuje vSeobecné varovani.

A Varuje pred vysokym napétim.

Priklady a schémata v tomto navodu jsou uvedeny pouze pro ilustraci. Informace obsazené v tomto
navodu mohou byt kdykoliv a bez pfedchoziho oznameni zménény. V Zadném pfipadé neneseme
odpovédnost a zaruku za jakékoliv pfimé, nepfimé nebo nasledné skody vyplyvajici z pouziti nebo
provozovani tohoto pfistroje.

VAROVANI - NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM

Softstartéry MCD 500 pfipojené na sitové napéti obsahuji nebezpeCna napéti. Jejich
A elektrickou montaz mize provadét pouze kvalifikovana osoba. Pfi nespravné montazi

muze dojit k poSkozeni zafizeni, vaznému poranéni nebo ke smrtelnému Urazu. DodrzZujte

pokyny uvedené v tomto navodu a mistni bezpecnostni pfedpisy.

Uzivatel nebo osoba montujici softstartér zodpovida za spravné uzemnéni a obvodovou
ochranu podle mistnich elektrotechnickych bezpeénostnich predpisu.

. K vystupu softstartérd MCD 500 nepfipojujte kondenzatory pro korekci uciniku. Pokud se
ma provést staticka korekce uc€iniku, musi byt zapojena na napajeci strané softstartéru.

l Pied zahajenim opravy softstartéru jej odpojte od sitového napajeni.

Pokud je softstartér pfipojen na napajeci sit’ a nachazi se v rezimu Auto On, |ze motor zastavit

digitalnim povelem nebo povelem pfes rozhrani.

1. Pokud je z hlediska bezpe€nosti osob nutné zajistit, aby nedoslo k neumysinému spusténi motoru,
tyto funkce zastaveni nejsou dostatecné.

2. Zastaveny motor se mlze rozb&hnout v pfipadé poruchy elektroniky softstartéru, pfi docasné
poruSe napajeci sité nebo pfi pferudeni pfipojeni motoru.

' AUTOMATICKE SPUSTENI
Funkci automatického spusténi pouzivejte obezfetné. Pfed jejim pouzitim si prectéte
. v8echny informace s ni spojené.
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Navod k pouzivani k MCD500

2 Montaz

2.1 Mechanicka montaz
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1 MCD5-0021B — MCD5-0245C: vzdalenost mezi softstartéry 100 mm.

MCD5-0360C — MCD5-1600C: vzdalenost mezi softstartéry 200 mm.

2 MCD5-0021B — MCD5-0215B: vzdalenost mezi softstartérem a pevnym povrchem 50 mm.
MCD5-0245C: vzdalenost mezi softstartérem a pevnym povrchem 100 mm.
MCD5-0360C — MCD5-1600C: vzdalenost mezi softstartérem a pevnym povrchem 200 mm.

3 Softstartér Ize montovat na bocni stranu. ZmenSete jmenovity proud softstartéru o 15 %.

4 Softstartéry Ize montovat vedle sebe s mezerou 50 mm na obou stranach.
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Navod k pouzivani k MCD500

2.2 Rozméry a hmotnosti
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Model A mm B mm C mm D mm E mm Hmotnost ka
(inches) (inches) (inches) (inches) (inches) (Ibs)
MCD5-0021B
MCD5-0037B 4.2
MCD5-0043B (9.3)
MCD5-0053B
295 278 150 124 183
MCD5-0068B 4.5
(11.8) (10.9) (5.9) (4.9) (7.2)
(9.9)
MCD5-0084B 19
MCD5-0089B '
(10.8)
MCD5-0105B
MCD5-0131B
MCD5-0141B 438 380 275 248 250 14.9
MCD5-0195B (17.2) (15.0) (10.8) (9.8) (9.8) (32.8)
MCD5-0215B
MCD5-0245C 460 400 390 320 279 239
(18.1) (15.0) (15.4) (12.8) (11.0) (52.7)
MCD5-0360C
50.1
MCD5-0380C
(110.5)
MCD5-0428C
689 520 430 320 302
MCDS-0595C (27.1) (20.5) (16.9) (12.8) (11.9)
MCD5-0619C ' ' ' ' ' 53.1
MCD5-0790C (117.1)
MCD5-0927C
MCD5-1200C
856 727 585 500 364 120
MCD5-1410C (33.7) (28.6) (23.0) (19.7) (14.3) (264.5)
MCD5-1600C ' ' ' ' ' '
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Navod k pouzivani k MCD500

3 Elektricka montaz
3.1.1 Ovladani softstartéru

Softstartér Ize ovladat tfemi zplsoby:

e tlacitky na ovladacim panelu (LCP - local conrol panel)

e dalkovymi vstupy

e po sériové komunikaéni lince

Softstartér MCD 500 vzdy reaguje na mistni spoustéci nebo zastavovaci povel (z tlacitek Hand On a
Off na ovladacim panelu). Stisknutim tlacitka Auto On se zvoli dalkové ovladani (MCD 500 bude
pFijimat povely z dalkovych vstup(). V rezimu dalkového ovladani sviti dioda Auto On. V rezimu
mistniho ovladani sviti dioda Hand On, kdyZ se softstartér spousti nebo je spustén, a dioda Off, kdyz
se softstartér zastavuje nebo je zastaven.

3.1.2 Ovladaci svorky
Pro ovladani softstartéru se pouziva zasuvny blok svorek 2,5 mm?. Jednotlivé modely vyzaduji
privedeni ovladacich napéti na rlizné svorky:

CV1 (24 VAC/VDC) A5, A6
CV2 (110 - 120 VAC) A5, A6
CV2 (220 — 240 VAC) A4, A6
Prog Prog Prog
PE Relay A Relay B Relay C
@] 13 14? 213[ 22? 24? SSI 34?
=4
Analog Prog Motor S
Out Com Input Start +24v  Stop +24V Reset  Thermistor =
T
M~
M~

A4T AS? A6(|'> 070 080 11T ‘lST 16 0O WT 18 0Q 25T 050 06(')
+

® [\ /|-
Control voltage

(model dependent) 24 \VDC Qut
= 200mA

Prog Relay A — Programovatelné relé A

Prog Relay B — Programovatelné relé B

Prog Relay C — Programovatelné relé C

Control voltage (model dependent) — Ovladaci napéti (zavisi na modelu)
Analog Out — Analogovy vystup

Com - Com

Prog Input — Programovatelny vstup

Motor Thermistor — Termistor motoru

24 VDC Out 200 mA — Vystup 24 VDC 200 mA
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Navod k pouzivani k MCD500

3.1.3 Dalkové vstupy
Softstartér MCD 500 je vybaven tfemi pevnymi vstupy pro dalkové ovladani. Tyto vstupy Ize ovladat
nizkonapétovymi kontakty s malym proudem (pozlacené a podobné).

15 Start _E_ 15 }— 15
16 16 sart 16
———{ 17 StopL 17 ‘L 17
Start/stop " 3 Stop 8
—3;‘— 25 —3;\— 25 43;\— 25 |2
Reset Reset Reset 2
18 18 18 |&
1 Dvouvodicové ovladani
2 Trivodi¢ové ovladani
3 CtyFvodi¢ové ovladani

Resetovaci vstup miize byt spinaci nebo rozpinaci. Konfiguraci nastavte v parametru 3-8.

Na svorky ovladacich vstupu nepfipojujte napéti. Jedna se o aktivni vstupy 24 VDC, které je potfeba
ovladat kontakty bez potencialu. Kabely pfipojené k ovladacim vstuplm musi byt oddéleny od
sitového napéti a kabell motoru.

3.1.4 Sériova komunikace
Sériova komunikace je vzdy odblokovana v rezimu mistniho ovladani a Ize ji odblokovat nebo
zablokovat v rezimu dalkového ovladani (viz parametr 3-2).

3.1.5 Uzemiiovaci svorka

Uzemnovaci svorky jsou umistény na zadni strané softstartéru.

¢ MCD5-0021B — MCD5-0105B maji jednu svorku na vstupni strané.

¢ MCD5-0131B — MCD5-1600C maiji dvé svorky, jednu na vstupni strané, jednu na vystupni strané.

3.1.6 Napajeci vodice
Pouzijte pouze médéné piné nebo pletené vodice pro teplotu 75 °C.

B.5 mm 105m

1|0

Cable sizes
@ mm? AWG

6-50 10-1/0
14 {0.55) O
mim (inch) W

5 mm
177HAS17.10
177HAST8.10

12.5 mm

12

E Torx ’._.‘ | |e— ’._.‘ _,‘ ‘._
3 @ T20x 150 N;quFl:jb i 19 mm ‘ ‘ 6mm 19 mm 6mm
DQ (D | Flat 4 29 |3 8.5 Nm (6.3 f-lb) 8.5 Nm (6.3 ft-lb)
7mm x 150 =
MCD5-0021B - MCD5-0105B MCD5-0131B MCD5-0141B - MCD5-0215B
inch — palce Flat — Plochy
Torque — Moment Cable sizes — Prlfezy kabell
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Navod k pouzivani k MCD500

105m 125 mi

10.5 mirs

16 mm
177HAS19.10

23 mm

177HAS2010
25 mm ‘

177HAS21.10

[ N |
| 3Zmm | A.‘ | & mm
Doy g I v
17 Nm (12,5 ft-lb) 32 mm ; |

13 mm -i +‘ ‘-—
51 mm 16 mm
38 Nm (28.5 ft-lb
¢ ) 58 Nm (42.7 ft-/b)
MCD5-0245C MCD5-0360C - MCD50927C MCD5-1200C - MCD5-1600C

PFipojnice Ize u model{i MCD5-0360C — MCD5-1600C namontovat podle pozadavku na horni nebo
dolni vstupy nebo vystupy. Podrobné pokyny tykajici se montaze pfipojnic jsou pfiloZzeny.
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3.1.7 Pripojeni motoru
Softstartéry MCD 500 Ize pfipojit k motoru pfimo nebo s vnitinim delta zapojenim (tzv. 3vodi¢ové nebo
6vodicoveé pfipojeni). Softstartér MCD 500 automaticky detekuje pfipojeni motoru a provede potfebné
interni vypocty. Staci proto naprogramovat pouze proud plné zatizeného motoru (FLC - full load
current), parametr 1-1.

Pozor!

Z davodu ochrany osob jsou vykonové svorky u modell az do MCD5-0105B chranény
krytkou. Pfi pouziti kabelld velkého prameéru je potfeba tyto krytky vylomit.

Modely, které maji interni bypass, nevyzaduji externi pfemostovaci stykac.
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Navod k pouzivani k MCD500

3.2 Pfimé zapojeni

3.2.1 Pfimé zapojeni, interni premosténi
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KM1  Hlavni stykac (volitelny)
F1 Pojistky (volitelné)
3.2.2 Pfimé zapojeni, bez premosténi
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177HA429.10

KM1

KM1
F1

Hlavni stykac (volitelny)
Pojistky (volitelné)
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3.2.3 Pfimé zapojeni, externi premosténi

Modely bez bypassu maiji zvlastni premostovaci svorky, které softstartéru umozriuji zajistovat ochranu
a provadét monitorovaci funkce i pfi jeho pfemosténi externim stykatem. Pfemostovaci styka¢ musi
byt pfipojen na pfemostovaci svorky a ovladan programovatelnym vystupem nakonfigurovanym na
rezim Run (viz parametry 4.1 — 4.9).
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KM1  Hlavni stykaé
KM2  Pfemostovaci styka¢
F1 Pojistky (volitelné)

Pozor!

Pfemostovaci svorky u modelu MCD5-0245C jsou T1B, T2B, T3B. Pfemostovaci svorky u
modeld MCD5-0360C az MCD5-1600C jsou L1B, L2B, L3B. Pojistky Ize v pfipadé potfeby
umistit na vstupni strané.
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3.3 Vnitini (Inside) delta zapojeni

Pozor!
Pokud zapojujete softstartér MCD 500 do vnitfniho delta zapojeni, vzdy pfipojte hlavni
stykac nebo jistic.

3.3.1 Vnitini delta zapojeni, interni bypass

Kn1 F1 il -
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E Ty
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KM1  Hlavni stykaé
F1 Pojistky (volitelné)
3.3.2 Vnitini delta zapojeni, bez pfemosténi
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KM1  Hlavni styka¢
F1 Pojistky (volitelné)

MG.17.CZ.02 — VLT® je registrovana ochranna znamka spoleénosti Danfoss



Dacifi

Navod k pouzivani k MCD500

3.3.3 Vnitini delta zapojeni, externi premosténi

Modely bez interniho bypassu maiji zvlastni pfemostovaci svorky, které softstartéru MCD 500
umozniuji zajistovat ochranu a provadét monitorovaci funkce i pfi jeho pfemosténi externim stykacem.
Externi bypass musi byt pfipojen na pfemostovaci svorky a ovladan programovatelnym vystupem
nakonfigurovanym na rezim Run (viz parametry 4.1 — 4.9).
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KM1  Hlavni stykaé
KM2  Pfemostovaci stykac
F1 Pojistky (volitelné)

Pozor!

Pfemostovaci svorky u modelu MCD5-0245C jsou T1B, T2B, T3B. Pfemostovaci svorky u
modelll MCD5-0360C az MCD5-1600C jsou L1B, L2B, L3B. Pojistky Ize v pfipadé potfeby
umistit na vstupni strané.

3.4 Jmenovita proudova zatizeni
Pokud v tabulkach nejsou uvedena néktera proudova zatizeni pfi jmenovitych podminkach,

kontaktujte pfislusného mistniho prodejce.
VSechna proudova zatiZeni jsou vypocitana pro nadmoiskou vysku 1000 m a okolni teplotu 40 °C.
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Navod k pouzivani k MCD500

3.4.1 Pfimé zapojeni (pfemosténé)

Pozor!

Dacifi

Modely MCD5-0021B az MCD5-0215B maji interni bypass. Modely MCD5-0245C az MCD5-

1600C vyzaduji externi pfemostovaci stykac.

AC-53b AC-53b AC-53b
3-30:330 4-20:340 4.5-30:330
MCD5-0021B 21A 17A 15A
MCD5-0037B 37TA 31TA 26 A
MCD5-0043B 43 A 37TA 30A
MCD5-0053B 53 A 46 A 3TA
AC-53b AC-53b AC-53b
3-30:570 4-20:580 4.5-30:570
MCD5-0068B 68 A 55 A 4T A
MCD5-0084B 84 A 69 A 58 A
MCD5-0089B 89 A T4 A 61A
MCD5-0105B 105 A 95 A T8 A
MCD5-0131B 131 A 106 A 90 A
MCD5-0141B 141 A 121 A 9T A
MCD5-0195B 195 A 160 A 134 A
MCD5-0215B 215A 178 A 148 A
MCD5-0245C 255 A 20T A 176 A
MCD5-0360C 360 A 310 A 263 A
MCD5-0380C 380 A 359 A 299 A
MCD5-0428C 430 A 368 A 309 A
MCD5-0595C 620 A 540 A 434 A
MCD5-0819C 650 A 561 A 455 A
MCD5-0790C 790 A 714 A 579 A
MCD5-0927C 930 A 829 A 661 A
MCD5-1200C 1200 A 1200 A 1071 A
MCD5-1410C 1410 A 1319 A 1114 A
MCD5-1600C 1600 A 1600 A 1353 A

3.4.2 Jmenovité zatizeni AC-53 v premosténém rezimu provozu

141 A: AC-53b: 4£.5-30: 570
T T T
I Jx I &,
féﬂéﬂ ’éﬂ/(a éﬂ/)/ f;}%
7 o e %
ﬂ/@ &0/ {r@ @C%
”f‘,%/_ %, N, &
17HAZB 1 “ %oﬁ
A\(O

Starter Current Rating - Jmenovité proudové zatizeni startéru
Start Current () - Rozbéhovy proud (nasobek FLC)

Start time () - Doba rozbéhu (sekundy)

Off time - Doba dobéhu (sekundy)

VSechna proudova zatiZeni jsou vypoc€itana pro nadmofiskou vysku 1000 m a okolni teplotu 40 °C.
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Navod k pouzivani k MCD500

3.4.3 Pfimé zapojeni (nepfemosténé/nepreruseny provoz)

AC-53a AC-53a AC-53a
3-30:50-6 4-20:50-6 4.5-30:50-6

MCD5-0245C 245 A 195 A 171A
MCD5-0380C 360 A 303 A 259 A
MCD5-0380C 380 A 348 A 292 A
MCD5-0428C 428 A 355 A 300 A
MCD5-0595C 595 A 515 A 419 A
MCD5-0619C 619 A 532 A 43T A
MCD5-0790C T90 A 694 A 567 A
MCD5-0827C 927 A 800 A 644 A
MCD5-1200C 1200 A 1135 A 983 A
MCD5-1410C 1410 A 1187 A 1023 A
MCD5-1600C 1600 A 1433 A 1227 A

3.4.4 Jmenovité zatizeni AC-53 v nepreruseném provozu

245 A: AC-53a: 4.5-30: 70-10
-1 T T T
%, Sy By O 9
%, Co T B, By,
< D P Q%
% 9 I’
e ", o, O %
By Y, %
. g S
177HAZB0N (G

Starter Current Rating - Jmenovité proudové zatizeni startéru
Start time () - Doba rozbéhu (sekundy)

Start Current () - Rozbéhovy proud (nasobek FLC)
On-load Duty Cycle - Cinitel vyuZiti zatéZovaciho cyklu

Starts Per Hour - Pocet rozbéhli za hodinu

VSechna proudova zatiZeni jsou vypoc€itdna pro nadmofskou vysku 1000 m a okolni teplotu 40 °C.
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3.4.5 Vnitini delta zapojeni (pfemosténé)

Pozor!
Modely MCD5-0021B az MCD5-0215B jsou pfemosténé interné — maji interni bypass.
Modely MCD5-0245C az MCD5-1600C vyzaduji externi pfemostovaci stykac.

AC-53b AC-53b AC-53b
3-10:350 3.5-15:345 4.5-30:340
MCD5-0021B 32A 26 A 22 A
MCD5-0037B 56 A 47 A 39A
MCD5-0043B 65 A 56 A 45 A
MCD5-0053B 80A 69 A 55 A
AC-53b AC-53b AC-53b
3-10:590 3.5-15:585 4.5-30:580
MCD5-0068B 102 A B3 A 1A
MCD5-0084B 126 A 104 A 87 A
MCD5-0089B 134 A 112 A 92 A
MCD5-0105B 158 A 143 A 117 A
MCD5-0131B 197 A 159 A 136 A
MCD5-0141B 212A 181 A 146 A
MCD5-0195B 293 A 241 A 201 A
MCD5-0215B 323 A 268 A 223 A
MCD5-0245C 383 A 302 A 264 A
MCD5-0360C 540 A 465 A 395 A
MCD5-0380C 570 A 539 A 449 A
MCD5-0428C 645 A 552 A 463 A
MCD5-0595C 930 A 810 A 651 A
MCD5-0619C 975 A 842 A 683 A
MCD5-0790C 1185 A 1072 A 869 A
MCD5-0927C 1395 A 1244 A 992 A
MCD5-1200C 1800 A 1800 A 1607 A
MCD5-1410C 2115 A 1979 A 1671 A
MCD5-1600C 2400 A 2400 A 2030 A

3.4.6 Jmenovité zatizeni AC-53 v premosténém rezimu provozu

Ny 3 3 [?)
e v v 2
& G, 7 2
9 ) ®
&, e G,
7 »w G @
% % ‘@ o
~ B, . T
o %, v
: %
TFHAZELN ’?9 S e

Starter Current Rating - Jmenovité proudové zatizeni startéru
Start time () - Doba rozbéhu (sekundy)

VSechna proudova zatizeni jsou vypocitana pro nadmofskou vysku 1000 m a okolni teplotu 40 °C.

Start Current () - Rozbéhovy proud (nasobek FLC)
Off time - Doba dobéhu (sekundy)
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3.4.7 Vnitini delta zapojeni (nepfemosténé/nepreruseny provoz)

AC-53a AC-53a AC-53a
3-30:50-6 4-20:50-6 4.5-30:50-6

MCD5-0245C 368 A 293 A 257 A
MCD5-0360C 540 A 455 A 389 A
MCD5-0380C 570 A 522 A 438 A
MCD5-0428C 643 A 533 A 451 A
MCD5-0595C 893 A 773 A 629 A
MCD5-0619C 929 A 798 A 656 A
MCD5-0790C 1185 A 1042 A 851 A
MCD5-0927C 1391 A 1200 A 966 A
MCD5-1200C 1800 A 1702 A 1474 A
MCD5-1410C 2115 A 1780 A 1535 A
MCD5-1600C 2400 A 2149 A 1841 A

3.4.8 Jmenovité zatizeni AC-53 v nepieruseném provozu

245 A: AC-53a: 4.5-30: 70-10
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Starter Current Rating - Jmenovité proudové zatizeni startéru Start Current () - Rozbéhovy proud (nasobek FLC)
Start time () - Doba rozbéhu (sekundy) On-load Duty Cycle - Cinitel vyuziti zatéZovaciho cyklu

Starts Per Hour - Poget rozbéhl za hodinu
VSechna proudova zatiZeni jsou vypocitana pro nadmoiskou vysku 1000 m a okolni teplotu 40 °C.

3.5 Nastaveni minimalniho a maximalniho proudu
Nastaveni minimalniho a maximalniho zatéZzovaciho proudu softstartérit MCD 500 zavisi na modelu:

In-line Connection Inside Delta Connection
Model Minimum Maximum Minimum Maximum

MCD5-0021B 1A 23A 6A 344

MCD5-00378 8A 43 A 12 A 644

MCD5-0043B 10A 50 A 15A 15 A

MCD5-0053B 10 A 53 A 15 A 79 A

MCD5-0068B 15 A 76 A 22 A 114 A
MCD5-0084B 19A 97 A 284 145 A
MCD5-0089B 20 A 100 A 30 A 150 A
MCD5-0105B 21A 105 A 314 157 A
MCD5-0131B 20A 145 A 43 4 217 A
MCD5-0141B 34 A 170 A 5TA 255 A
MCD5-01958 10A 200 A 60 A 300 A
MCD5-0215B 4 A 220 A 66 A 330A
MCD5-0245B 51TA 255 A 76 A 382 A
MCD5-0360B T2 A 360 A 108 A 540 A
MCD5-03808B 3BA 380 A 57 A 570 A
MCD5-0428B 43 A 430 A 64 A 645 A
MCD5-0595B 62 A 620 A 93 A 930 A
MCD5-06198 65 A 650 A 97 A 975 A
MCD5-07908B 79A 790 A 118 A 1185 A
MCD5-0827B 93 A 930 A 139 A 1395 A
MCD5-12008 120 A 1200 A 180 A 1800 A
MCD5-1410B 141 A 1410 A 211 A 2115 A
MCD5-1600B 160 A 1600 A 240 A 2400 A
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In-line Connection - Pfimé zapojeni Inside Delta Connection - Vnitfni delta zapojeni

Navod k pouzivani k MCD500

3.6 Pfemost'ovaci stykac - bypass

Softstartéry MCD 500 s ¢isly modeld MCD5-0021B az MCD5-0215B jsou pfemosténé interné a
nevyzaduji externi pfemostovaci stykac.

Softstartéry MCD 500 s €isly modeld MCD5-0245C az MCD5-1600C nemaiji interni bypass a lze je
zapojit s externim pfemostovacim stykacem. Zvolte styka¢ se jmenovitym zatizenim AC1 vétSim nebo
rovnajicim se jmenovitému proudu plné zatizeného pfipojeného motoru.

3.7 Hlavni stykac¢

Hlavni stykac je potfeba namontovat v pfipadé, ze softstartér MCD 500 je k motoru pfipojen
ve vnitinim delta zapojeni a je poZadovana moznost pfimého zapojeni. Zvolte styka¢ se jmenovitym
zatizenim AC3 vét§im nebo rovnajicim se jmenovitému proudu piné zatizeného pfipojeného motoru.

3.8 Jisti¢

Chybovy jisti€ Ize pouzit misto hlavniho stykace, aby se dal obvod motoru odpojit v pfipadé, ze
softstartér detekuje chybu. Vypinaci mechanismus musi byt napajen z napajeci strany jisti¢e nebo
z oddéleného fidiciho napajeciho zdroje.

3.9 Korekce uciniku

Je-li pozadovano korigovani Gciniku, je potfeba pouzit odpovidajici styka¢ pro spinani kondenzatora.
Kondenzatory pro korigovani u€iniku musi byt pfipojeny na vstupni strané softstartéru. V pfipadé
pfipojeni kondenzator( pro korigovani G€iniku na vystupni stranu dojde ke zni€eni softstartéru.

3.10 Pojistky

PolovodiCové pojistky Ize pouzit pro uspofadani typu 2 z davodu snizeni nebezpeci poskozeni
polovodi¢ovych relé (SCR) prechodnymi proudy zpUsobujicimi pretizeni.
Pro usporfadani typu 1 Ize pouzit HRC pojistky (nap¥. pojistky Ferraz AJT).

Pozor!

Funkce adaptivniho fizeni zrychleni (AAC - Adaptive Acceleration Control) Fidi rychlostni
profil motoru v naprogramovanych ¢asovych mezich. To mize vést k vétSim proudiim nez u
tradi€nich metod fizeni.

V aplikacich pouzivajicich adaptivni fizeni zrychleni pro mékké zastaveni motoru s dobou dobé&hu
vétsi nez 30 sekund je potfeba zvolit ochranu motoru takto:

e Standardni sitové HRC pojistky: minimalné 150 % proudu plné zatizeného motoru

e Predepsané sitové pojistky motoru: minimalni jmenovita hodnota 100/150 % proudu piné
zatizeného motoru

¢ Minimalni dlouhodobé nastaveni jisti¢e motoru: 150 % proudu pIné zatizeného motoru

e Minimalni kratkodobé nastaveni jisti¢e motoru: 400 % proudu pIné zatizeného motoru po dobu 30
sekund

Doporuéené hodnoty pojistek jsou vypocitany pro 40 °C do nadmofrské vysky 1000 m.

Pozor!

Hodnoty pojistek vychazeji ze 400 % FLC pfi rozbéhu po dobu 20 sekund soucasné se
standardné uvedenym poctem rozbéh za hodinu, Cinitelem vyuziti zatézovaciho cyklu,
okolni teplotou 40 °C a do nadmorské vysky 1000 m. V pfipadé aplikaci pracujicich mimo
tyto podminky kontaktujte pfislusného mistniho prodejce.

Pro oznacené modely nejsou k dispozici vhodné pojistky.
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3.10.1 Pojistky Bussman - hranaté provedeni (170M)

Dacifi

Str. 24

Model SCR 12t (AZs) Supply Voltage Supply Voltage Supply Voltage
(< 440 VAC) (= 575 VAC) (= 690 VAC)

MCD5-0021B 1150 170M1314 170M1314 170M1314
MCD5-0037B 8000 170M1316 170M1316 170M1316
MCD5-0043B 10500 170M1318 170M1318 170M1318
MCD5-0053B 15000 170M1318 170M1318 170M1318
MCD5-0068B 15000 170M1319 170M13189 170M1318
MCD5-0084B 512000 170M1321 170M1321 170M1319
MCD5-0089B 80000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0105B 125000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0131B 125000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0141B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0195B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0215B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0245C 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0360C 238000 170M6010 170M6E010 170ME010
MCD5-0380C 320000 170M6011 170M6E011
MCD5-0428C 320000 170M6011 170ME011
MCD5-0595C 1200000 170M6015 170M6E015 170ME014
MCD5-0619C 1200000 170M6015 170M6E015 170ME014
MCD5-0790C 2530000 170M6017 170M6E017 170ME016
MCD5-0927C 4500000 170M6019 170M6E019 170ME019
MCD5-1200C 4500000 170M6021
MCD5-1410C 65480000
MCD5-1600C 12500000

Supply Voltage - Napajeci napéti
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3.11 Schémata

3.11.1 Modely vybavené bypassem
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1 Ridici napéti (zavisi na modelu)
2 Vystupy
07, 08 Programovatelny analogovy vystup
16, 08 Vystup 24 VDC
3 Dalkové fidici vstupy
11,16 Programovatelny vstup
15, 16 Start
17,18 Stop
25,18 Reset
4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC)
5 Reléové vystupy
13, 14 Reléovy vystup A
21,22, 24 Reléovy vystup B
33, 34 Reléovy vystup C
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3.11.2 Modely bez bypassu
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1 Ridici napéti (zavisi na modelu)
2 Vystupy
07, 08 Programovatelny analogovy vystup
16, 08 Vystup 24 VDC
3 Dalkové fidici vstupy
11,16 Programovatelny vstup
15, 16 Start
17,18 Stop
25,18 Reset
4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC)
5 Reléové vystupy
13, 14 Reléovy vystup A
21,22, 24 Reléovy vystup B
33, 34 Reléovy vystup C
Pozor!

* Proudové transformatory v modelu MCD5-0245C jsou umistény na vystupu.
Pfemostovaci svorky jsou oznadeny T1B, T2B a T3B.

MG.17.CZ.02 — VLT® je registrovana ochranna znamka spoleénosti Danfoss



Dacifi

Navod k pouzivani k MCD500

4 Priklady aplikaci

4.1 Ochrana motoru proti pretizeni

Funkce ochrany motoru proti pfetiZzeni v softstartéru MCD 500 vyuZiva teplotni model druhého Fadu.
Vypocitava se teplota motoru na zakladé teplotnich vlastnosti dvou slozek:

e Téleso motoru: Téleso motoru ma velkou teplotni kapacitu a ovliviiuje dlouhodobé teplotni
chovani motoru.

e Vinuti motoru: Vinuti motoru ma malou teplotni kapacitu a ovliviuje kratkodobé teplotni chovani
motoru.

Teplotni modely také zohlednuiji vliv proudu motoru, ztraty v Zeleze, ztraty v odporu vinuti a rizné
koeficienty ochlazovani béhem chodu motoru a pfi zastaveném motoru.

Hodnota zobrazena na ovladacim panelu je hodnota modelu vinuti jako procenta jmenovité kapacity
motoru.

Softstartér MCD 500 vypocitava teplotni kapacitu motoru na zakladé nastaveni v Primary Motor Set
(nastaveni primarniho motoru).

Parametr 1-1 Motor FLC musi byt nastaven na jmenovitou hodnotu FLC (proud piné zatiZzeného
motoru). Nepfipocitavejte jmenovité pfetizeni, protoze je vypocitavano softstartérem MCD 500.

4.2 Adaptivni fizeni zrychleni (AAC)

Adaptivni Fizeni zrychleni (AAC) pfedstavuje novy zplsob Fizeni motoru zaloZzeny na vlastnich
charakteristikach motoru. Pomoci AAC uzivatel voli profil rozb&hu a dobé&hu tak, aby co nejlépe
vyhovovaly typu zatéze, pficemz softstartér automaticky fidi motor podle tohoto profilu. MCD 500
nabizi tfi profily - brzké, konstantni a pozdni zrychleni a zpomaleni.

AAC vyuziva dva algoritmy: jeden pro méfeni charakteristik motoru, druhy pro fizeni motoru.
Softstartér MCD 500 pouziva prvni rozbéh ke stanoveni charakteristik motoru pfi nulové rychlosti a pfi
maximalni rychlosti. B€hem jednotlivych rozbéhli a dobéht motoru softstartér dynamicky pfizpisobuje
sveé fizeni tak, aby skute€ny chod motoru vyhovoval profilu b&€hem rozbé&hu. Je-li skute€na rychlost pro
dany profil pfili§ mala, softstartér zvysi vykon do motoru, a je-li pfilis velka, softstartér vykon snizi.

4.3 Rezimy rozbéhu
4.3.1 Konstantni proud

Rezim konstantniho proudu je tradi¢nim zptsobem mékkého startu, pfi kterém se proud zvysi
z nulové hodnoty na urcitou uroveri, na které se udrzuje po dobu zrychlovani motoru.

Rozbéh s konstantnim proudem je idealné vhodny v aplikacich, kde je rozbéhovy proud potfeba
udrzet pod urcitou Urovni.
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Current (% ...) - Proud (% proudu pIné zatizeného motoru)
Rotor speed (% ...) - Rychlost rotoru (% plIné rychlosti)
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4.3.2 Rozbéhova proudova rampa

PFi mékkém rozbéhu se v €asovém intervalu (2) proud zvétSuje z urcité pocatecni urovné (1) na
maximalni mezni hodnotu (3).

Takova proudova rampa je vhodna pro aplikace, kde:

e se zatiZeni v jednotlivych rozbézich méni (napfiklad dopravni pas se muze rozbihat zatizeny nebo
nezatizeny). Po¢atecni proud (parametr 1-5) nastavte na takovou hodnotu, aby se motor rozbéhl
pfi malém zatiZeni, a mezni hodnotu proudu (parametr 1-4) tak, aby se motor rozb&hl pfi velkém
zatiZzeni.

e se zatéz snadno ,odtrhne”, ale dobu rozbéhu je potfeba prodlouzit (napfiklad u odstfedivého
Cerpadla, kde ma tlak v potrubi nartstat pomalu).

e jsou k dispozici omezené moznosti napajeni (napfiklad generator), kde pomalejSi nabéh zatizeni
vyhovuje delSi dobé odezvy napajeciho zdroje.

100% — Full Voltage Stator Current

600% — ~

500% — Ramp Time ~
(eg Par. & =10 secs) | N

N

177HA290.10

|
|
400% = |
|
|

300% —

200% — \
100% — nitial Current (e.g. Par. 3 = 250%x FLO

T I I T T T I T I
0% 20%  30% 40% 50% 60% 0%  B80%  90% 100%

ROTOR SPEED (% Full Speed)

Current (% ...) - Proud (% proudu pIné zatizeného motoru)
Rotor speed (% ...) - Rychlost rotoru (% pIné rychlosti)
Full Voltage Stator Current - Proud statoru pfi plném napéti
Ramp Time () - Doba rozbéhové rampy (napf. par. 4 = 10 s)
Current Limit () - Mezni proud (napf. par. 2 =400 % FLC)
Initial Current () - Pogate¢ni proud (napf. par. 3 = 250 % FLC)

CURRENT (% Motor Full Load Current)

4.3.3 Adaptivni fizeni zrychleni (AAC)

Pouziti adaptivniho fizeni zrychleni (AAC) pfi rozbéhu:

1.V menu Start Mode zvolte adaptivni fizeni (parametr 1-3)

2. Nastavte pozadovanou dobu rozbéhové rampy (parametr 1-6)

3. Zvolte pozadovany adaptivni rozbéhovy profil (parametr 1-13)

4. Nastavte rozb&éhovy mezni proud (parametr 1-4) dostate¢né velky pro Uspé&sny rozbéh. Prvni AAC
rozb&h probé&hne s konstantnim proudem. Softstartéru MCD 500 to umozni zjistit charakteristiky
pfipojeného motoru. Tato data motoru vyuzije softstartér MCD 500 béhem dalSich rozbéhi
s adaptivnim fizenim zrychleni.

Str. 34
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Adaptivni rozbéhovy profil (parametr 1-13)
1. Brzké zrychleni

2. Konstantni zrychleni

3. Pozdni zrychleni

4. Doba rozb&hové rampy (parametr 1-6)

Pozor!
AAC Fidi zatizeni podle naprogramovaného profilu. Rozbéhovy proud se méni podle
zvoleného profilu zrychleni a doby rozbéhu.
AAC neml(ize rozbéhnout motor rychleji nez pfimy online rozbéh (DOL - direct on-line).
V pfipadé vymény motoru pfipojeného k MCD 500 naprogramovanému na AAC rozbéh, nebo
pokud byl softstartér pfed montazi testovan s jinym motorem, je potfeba, aby softstartér zjistil
charakteristiky nového motoru. Pro uvedeni MCD 500 do rezimu u€eni nastavte parametr 1-12
(zisk adaptivniho fizeni) takto:
Pokud 1-12 ma pfednastavenou hodnotu 75 %, nastavte 76 %.
Pokud 1-12 nema pfednastavenou hodnotu 75 %, nastavte 75 %.

4.3.4 Razovy rozbéh
Razovy rozbéh poskytuje kratkodob& mimoradné velky moment na pocatku rozbéhu a muze se pouzit
spole¢né s proudovou rozbéhovou rampou nebo s rozbéhem s konstantnim proudem.

Razovy rozbéh je uziteny pfi rozbéhu zatézi, které vyzaduji velky zabérny moment, ale potom jiz
snadno zrychluji (napfiklad setrvaénikové zatéze u lish).

4.4 Rezimy dobéhu

4.4.1 Dobéh vlivem setrvaénosti

PFi dobé&hu viivem setrvagnosti motor zpomaluje svoji pfirozenou rychlosti, aniz by byl fizen
softstartérem. Doba dobé&hu zavisi na typu zatéze.

4.4.2 Dobéh s ¢asovou napét'ovou rampou
PFi dobéhu s ¢asovou napétovou rampou (TVR - Timed voltage ramp) se béhem definovaného

Dobéh s ¢asovou napétovou rampou muze byt uzite€ny v aplikacich, kde je potfeba prodlouzit dobu
dobéhu nebo zabranit pfechodnym staviim napajeciho generatoru.

4.4.3 Adaptivni fizeni zrychleni (AAC)

Pouziti adaptivniho fizeni zrychleni (AAC) pfi dob&hu:

1.V menu Stop Mode zvolte adaptivni fizeni (parametr 1-10)

2. Nastavte poZadovanou dobu dobéhu (parametr 1-11)

3. Zvolte pozadovany adaptivni dob&hovy profil (parametr 1-14)
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4.4.4 Brzdéni

Pozor!
Pokud je brzdici moment pfili§ velky, motor se zastavi pfed uplynutim doby brzdéni a motor
se zbyte€né zahfiva, coz mlze vést k jeho poskozeni.

Brzdéni s MCD 500:

¢ Neni potieba stejnosmérny brzdici stykac

o Ridi se v8echny tFi faze tak, aby brzdici proudy a s tim spojené zahFivani byly v motoru
rovnomeérné rozlozeny.

Brzdéni ma dvé faze:

1. Uvodni brzdéni: stfedni droveri brzdéni snizujici rychlost motoru az do bodu, kde miize Uspé&sné
zagit pIné brzdéni (asi 70 % rychlosti).

2. PIné brzdéni: plsobi maximalni brzdici moment; neni G¢inné pfi rychlostech vysSich nez asi 70 %.

Nastaveni softstartéru MCD 500 pro reZim brzdéni:

1. Nastavte parametr 1-11 na celkovou pozadovanou dobu dobé&hu (1). Je to celkova doba brzdént,
ktera musi byt delSi nez nastavena doba brzdéni (parametr 1-16), aby se béhem tvodniho
brzdéni mohla snizit rychlost motoru asi na 70 %. Je-li doba brzdéni pfilis kratka, brzdéni nebude
Uspésné a motor bude dobihat vlivem setrvanosti.

2. Nastavte dobu brzdéni (parametr 1-16) pfiblizné na Ctvrtinu naprogramované doby dobéhu. Tim
se nastavi doba pIného brzdéni (2).

3. Nastavte brzdici moment (parametr 1-15) tak, aby se dosahlo pozadovaného dobéhu. Je-li
moment pfili§ maly, motor se zcela nezastavi a na konci celkové doby brzdéni bude dobihat
vlivem setrvanosti.

Dalsi informace tykajici se pouziti externiho snimace nulové rychlosti ziskate od pfisluSného mistniho
prodejce (napf. aplikace se zatézi, kterd se méni b&hem brzdéni).

4.5 Rezim pomalého chodu - JOG - chod konstantni malou rychlosti
V tomto rezimu se motor pohybuje snizenou rychlosti (pfiblizné 11 % pIné rychlosti) z ddvodu
vyrovnani zatéZe nebo pfi servisu. Motorem Ize pohybovat vpfed nebo zpét.

V nékterych aplikacich nemusi byt moment pomalého chodu dostate¢ny pro pozadované zrychleni
motoru. V takovych pfipadech Ize naprogramovat pfizpisobeny profil pomalého chodu vpfed pomoci
parametrd ze skupiny parametr(i 7. Vice informaci ziskate od pfislusného mistniho prodejce.
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Pro aktivaci pomalého chodu pouzijte programovatelny vstup (parametr 3-3). Jestlize béhem
pomalého chodu dojde k pfijeti néjakého jiného povelu, softstartér se zastavi a ¢eka na novy povel.

Pozor!
ReZim pomalého chodu plati pouze pro primarni motor. Mékky rozb&h a dobéh nejsou
v tomto rezimu k dispozici.
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5 Ovladani

5.1 Ovladaci panel (LCP)

4fadkovy displej pro zobrazeni stavu a programovani.

Tlacgitka pro ovladani displeje:

Status: Navrat do stavového zobrazeni

Quick Menu: Otevieni rychlého menu

Main menu: Otevfeni hlavniho menu

Alarm log: Otevieni zaznamu poplachu

3 Tlacitka pro praci s menu:

BACK: Ukonceni menu nebo parametru nebo zruSeni zmény parametru.
OK: Potvrzeni menu nebo parametru nebo ulozeni zménéného parametru.
A V: Rolovani textu nebo pfechod na pfedchazejici menu nebo parametr,
zména nastaveni aktualniho parametru nebo rolovani ve stavovém
zobrazeni.

4 Mistni ovladaci tlaCitka softstartéru:

Hand On: Start motoru a vstup do rezimu mistniho ovladani.

Off: Zastaveni motoru (aktivni pouze v rezimu Hand On).

Auto On: Uvedeni softstartéru do rezimu Auto On.

RESET: Resetovani chyby (pouze v rezimu Hand On).

5 Stavoveé diody dalkového vstupu.

N[—

5.2 Zpusoby ovladani
Softstartér MCD 500 Ize ovladat tlaitky na mistnim ovladacim panelu (LCP), dalkovymi vstupy
(dalkové ovladani) nebo po sériové komunikacni siti.

e Mistni ovladani je mozné pouze v rezimu Hand On.

e Dalkové ovladani je mozné pouze v rezimu Auto On.

e Ovladani po sériové komunika¢ni siti je v rezimu Hand On vZdy zablokovano a v rezimu Auto On
muze byt odblokovano nebo zablokovano zménou nastaveni parametru 3-2 Comms in Remote
(dalkova komunikace).

Softstartér MCD 500 je také mozné nakonfigurovat na automaticky rozbéh nebo automatické
zastaveni. Tyto funkce jsou dostupné pouze v rezimu Auto On a musi byt nakonfigurovany pomoci
parametru 5-1 az 5-4. V rezimu Hand On softstartér ignoruje veskera nastaveni pro automaticky
rozbéh nebo automatické zastaveni.

Rezimy Hand On a Auto On se prepinaji tlaCitky na ovladacim panelu.

HAND ON: Rozbé&h motoru a vstup do rezimu Hand On.
OFF: Zastaveni motoru a vstup do reZimu Hand On.
AUTO ON: Uvedeni softstartéru do rezimu Auto On.
RESET: Resetovani chyby (pouze v rezimu Hand On).

Pomoci parametru 3-1 Local/Remote (mistni/dalkovy) Ize nastavit softstartér MCD 500 tak, aby
umozrnioval pouze mistni ovladani nebo pouze dalkové ovladani.

Je-li parametr 3-1 nastaven na Remote Control Only (pouze dalkové ovladani), tlacitko OFF je
zablokovano a motor Ize zastavit pouze z dalkového ovlddani nebo po sériové komunikacni siti.
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Rezim Hand On

Rezim Auto On

Mékky rozbéh motoru

Stisknout tlacitko HAND ON na
ovladacim panelu

Aktivovat dalkovy vstup Start

Zastaveni motoru

Stisknout tlac¢itko OFF na
ovladacim panelu

Aktivovat dalkovy vstup Stop

Resetovani chyby na
softstartéru

Stisknout tla¢itko RESET na
ovladacim panelu

Aktivovat dalkovy vstup Reset

Automaticky rozbéh/zastaveni

Zablokovano

Odblokovano

Pro nouzové zastaveni motoru stisknéte sou€asné tlaCitka OFF a RESET. Softstartér odpoji napajeni
od motoru a rozpoji hlavni styka¢. Motor potom dobéhne vlastni setrvacnosti. Nouzové zastaveni |ze
také ovladat prostfednictvim programovatelného vstupu.

Pozor!

Funkce brzdéni a pomalého chodu jsou mozné pouze u pfimo pfipojenych motoru (viz
provoz s vnitfnim delta zapojenim).

5.3 Tlacitka mistniho ovladani

Je-li parametr 3-1 nastaven na LCL/RMT Anytime nebo na LCL/RMT When OFF, tlacitka Hand On a
Auto On jsou vzdy aktivni. Pokud se softstartér MCD 500 nachazi v rezimu Auto On, stisknutim
tlacitka Hand On se vyvola rezim Hand On a motor se rozbéhne.

Je-li parametr 3-1 nastaven na Remote Control Only (pouze dalkové ovladani), tlacitko Off je
zablokovano a motor Ize zastavit pouze z dalkového ovlddani nebo po sériové komunikacni siti.

5.4 Zobrazeni na displeji

Na mistnim displeji (LCP) se zobrazuje fada informaci o softstartéru. Stisknutim tlaCitka STATUS se
vyvola zobrazeni stavu. TlaCitky A a ¥ se potom vyberou Udaje, které se maji zobrazit. Pro navrat
z menu do zobrazeni stavu je potfeba opakované stisknout tlacitko BACK nebo se stisknutim tlacitka

STATUS vratit na zobrazeni S1.

Sledovani teploty
Proud

Frekvence
Vykon motoru

Datum a ¢as

Programovatelné zobrazeni (viz parametry 8-2 az 8-5)

Informace o poslednim rozb&hu

Sloupcovy graf vodivosti polovodiCoveého relé
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6 Programovani

Menu Ize vyvolat kdykoliv, a to i kdyZ je softstartér v provozu. V8echny zmény se projevi okamzité.

6.2 Omezeni pristupu
Kritické parametry (parametry skupiny 15 a vys$si) jsou chranény 4cifernym pfistupovym kodem, ktery
zabranuje neopravnénym osobam prohlizet nebo ménit nastaveni parametrd.

Jestlize se uzivatel pokusi vyvolat chranénou skupinu parametrd, na displeji se zobrazi pozadavek na
zadani pfistupového kddu. Pfistupovy kéd je vyzadovan pouze jedenkrat pred zahajenim
programovani a zUstava v platnosti az do okamziku, kdy uzivatel uzavie menu.

Pro zadani pfistupového kédu pouZijte tlagitka BACK a OK pro volbu pozice &islice a tlaCitka A a ¥
pro zménu hodnoty. AZ budou &islice udavat pfistupovy kéd, stisknéte tla¢itko OK. Na displeji se
zobrazi potvrzujici hlaseni.

Pro zménu pfistupového kodu pouZijte parametr 15-1.

Enter Access Code (zadejte pfistupovy kod)  OK
Access Allowed (pfistup povolen)
SUPERVISOR (spravce)

Pozor!
Bezpelnostnim pfistupovym kédem jsou chranény také simulaéni nastroje a resetovani
Citacu.Prednastaveny pfistupovy kod je 0000.

Je také mozné uzamknout jednotliva menu, aby uzivatelé nemohli ménit nastaveni parametrd. Pomoci
parametru 15-2 se zamek nastavi na Read & Write (Cteni a zapis), Read Only (pouze &teni) nebo No
Access (pfistup nepovolen).

Jestlize se uzivatel pokusi zménit hodnotu parametru nebo vstoupit do hlavniho menu pfi nastaveném
zamku, zobrazi se chybové hlaseni:

Access Denied (pfistup odmitnut)
Adj Lock is On (zamek je aktivni)
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6.3 Rychlé menu

6.3.1 Rychlé nastaveni

Rychlé nastaveni umoziuje vyvolat nejéastéji pouzivané parametry, aby uZivatel mohl nastavit
softstartér MCD 500 podle pozadavku aplikace. Podrobny popis jednotlivych parametru je uveden
v Casti Popis parametrda.

Nastaveni primarniho motoru

FLC motoru (proud plné zatizeného motoru)
Rezim rozbéhu

Mezni proud

Pocate¢ni proud

Doba rozb&hové rampy

Maximalni doba rozbéhu

ReZim dobéhu

Doba dobéhu

Libdbhhdbl

- O

Ochrana

Poradi fazi

Mala hodnota proudu

Zpozdéni malé hodnoty proudu
Okamzité prekro€eni proudu

Zpozdéni okamzitého prekro€eni proudu

AN ¢

Vstupy

Funkce vstupu A

Nazev vstupu A

Chyba vstupu A

Zpozdéni chyby vstupu A
Pocatecni zpozdéni vstupu A

U A b

Vystupy

Funkce relé A

Zapnuti zpozdéni relé A
Vypnuti zpozdéni relé A
Funkce relé B

Zapnuti zpozdéni relé B
Vypnuti zpozdéni relé B
Funkce relé C

Zapnuti zpozdéni relé C
Vypnuti zpoZdéni relé C
Indikator malého proudu
Indikator velkého proudu
Indikator teploty motoru

LAloobuohhdbroa

N =0

Casovade rozb&hu/dobéhu
Typ automatického rozbéhu
Doba automatického rozbéhu
Typ automatického dobéhu
Doba automatického dobéhu

Ao

Zobrazeni

Jazyk

Uzivatelské zobrazeni nahofe vlevo
Uzivatelské zobrazeni nahofe vpravo
Uzivatelské zobrazeni dole vlevo
UzZivatelské zobrazeni dole vpravo

13 I NE RN PN
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6.3.2 Nastaveni aplikaci
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Menu pro nastaveni aplikaci usnadfiuje nakonfigurovani softstartéru MCD 500 pro nejbézné;si
aplikace. Softstartér voli nejvhodnéjsi parametry pro pozadovanou aplikaci a doporucuje typické
nastaveni. Kazdy z parametri je mozné pfizpusobit tak, aby pfesné odpovidal pozadavk{m.

Zvyraznéné hodnoty na displeji pfedstavuji doporu¢ené hodnoty a hodnoty oznacené znakem »
predstavuji zavedené hodnoty.

Parametr 1-1, FLC motoru, nastavte vzdy tak, aby souhlasil s hodnotou proudu motoru pfi plném
zatizeni uvedeném na Stitku motoru. Doporu€enou hodnotou pro FLC motoru je minimalni FLC

softstartéru.

Odstredivé ¢erpadlo
FLC motoru

Rezim rozbéhu

Adaptivni rozbéhovy profil

Doporucéena hodnota

Adaptivni fizeni
Brzké zrychleni

Reciproéni kompresor
FLC motoru

Rezim rozbéhu

Adaptivni rozbéhovy profil

Doporuéena hodnota

Adaptivni fizeni
Konstantni zrychleni

Rezim rozbéhu

Adaptivni rozbéhovy profil
Doba rozb&hové rampy
Mezni proud

Rezim dobéhu

Adaptivni dobéhovy profil

Adaptivni fizeni
Brzké zrychleni

5 sekund

350 %

Adaptivni fizeni
Pozdni zpomaleni

Rezim rozbéhu

Adaptivni rozbéhovy profil
Doba rozb&hové rampy
Mezni proud

Rezim dobéhu

Adaptivni dobéhovy profil

Doba rozbé&hové rampy 5 sekund Doba rozbé&hové rampy 10 sekund
Mezni proud 350 % Mezni proud 450 %
RezZim dobéhu Adaptivni Fizeni

Adaptivni dobéhovy profil Pozdni zpomaleni

Doba dobéhu 15 sekund

Ponorné cerpadlo Dopravnik

FLC motoru FLC motoru

Adaptivni fizeni
Pozdni zrychleni

15 sekund

400 %

Adaptivni fizeni
Konstantni zpomaleni

Rezim rozbéhu

Adaptivni rozbéhovy profil
Doba rozb&hové rampy
Mezni proud

Adaptivni fizeni
Konstantni zrychleni
15 sekund

350 %

Rezim rozbéhu

Adaptivni rozb&hovy profil
Doba rozb&hové rampy
Mezni proud

Maximalni doba rozbéhu
Doba zablokovani rotoru

Doba dobéhu 5 sekund Doba dobéhu 5 sekund
Tlumeny ventilator Rotacni drti¢
FLC motoru FLC motoru

Adaptivni fizeni
Konstantni zrychleni
20 sekund

400 %

30 sekund

20 sekund

Netlumeny ventilator
FLC motoru

ReZim rozbéhu

Adaptivni rozbéhovy profil
Doba rozb&hové rampy
Mezni proud

Maximalni doba rozbéhu
Doba zablokovani rotoru

Adaptivni fizeni
Konstantni zrychleni
20 sekund

400 %

30 sekund

20 sekund

Celistovy drti¢

FLC motoru

ReZim rozbéhu

Adaptivni rozbéhovy profil
Doba rozb&hoveé rampy
Mezni proud

Maximalni doba rozbé&hu
Doba zablokovani rotoru

Adaptivni Fizeni
Konstantni zrychleni
30 sekund

450 %

40 sekund

30 sekund

Sroubovy kompresor
FLC motoru

RezZim rozbéhu

Adaptivni rozbéhovy profil
Doba rozb&hové rampy
Mezni proud

Adaptivni fizeni
Konstantni zrychleni
10 sekund

400 %
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6.3.3 Zaznamy

Menu Loggings (zaznamy) umoznuje uzivatelim sledovat provoz zafizeni formou grafi v realném
Case.

proud (% FLC)
teplota motoru (%)
kW motoru (%)
kVA motoru (%)
pf motoru

6.4 Hlavni menu

Tlagitkem Main Menu (hlavni menu) se vyvolavaji menu pro nastaveni softstartéru MCD 500 u
slozitych aplikaci a pro sledovani jejich ¢innosti.

6.4.1 Parametry

Polozka Parameters (parametry) umoznuje prohlizet a ménit vSechny programovatelné parametry,
které Fidi Cinnost softstartéru MCD 500.

Pro vyvolani parametru je potfeba v rezimu sledovani stisknout tlacitko Main Menu a zvolit polozku
Parameters (parametry).

Prohlizeni parametr(:

¢ Rolovani skupinami parametri pomoci tlaCitka A nebo V.
Vyvolani parametr(i ve skupiné tlacitkem OK.

Navrat na predchazejici uroven tlacitkem BACK.
Ukonceni prohlizeni parametrd tlacitkem BACK.

Zména hodnoty parametru:

¢ Vyhledat pozadovany parametr, tlacitkem OK vyvolat editaéni rezim

o Tlacitky A a ¥ zménit nastaveni parametru.

o Tlacitkem OK ulozit zmény. Nastaveni zobrazené na displeji se ulozi a zobrazeni se vrati na
seznam parametrq.

e Tlacitkem Back se zmény zrusi. Zobrazeni se vrati na seznam parametrd, aniz by se zmény
ulozily.

6.4.2 Zkracené oznaceni parametru
Softstartér MCD 500 nabizi také zkracené vyvolani parametrl umozrujici pfimo vstoupit do seznamu
parametrt bez otevieni menu parametr(.

e Pro zkracené vyvolani parametru stisknéte tlacitko MAIN MENU na dobu tfi sekund.
e Tlacitky A a ¥ zvolte skupinu parametrd.

e Tlacitkem OK se posunuje kurzor.

e Tlacitky A a V¥ zvolte Cislo parametru.

Ready (pfipraven)

Parameter shortcut (zkracené oznaceni parametru)
Please enter a parameter (zadejte parametr)
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6.4.3 Seznam parametru
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Nastaveni primarniho motoru
FLC motoru

Doba zablokovani rotoru
Rezim rozbéhu

Mezni proud

Poc&ate¢ni proud

Doba rozbéhové rampy
Uroven razového rozbéhu
Doba razového rozb&hu
Maximalni doba rozbéhu
Rezim dobéhu

Doba dobé&hu

Zisk adaptivniho fizeni
Adaptivni rozbéhovy profil
Adaptivni dobéhovy profil
Brzdny moment

Doba brzdéni

Ochrana

Poradi fazi

Nevyrovnany proud

Zpozdéni nevyrovnaného proudu
Mala hodnota proudu
Zpozdéni malé hodnoty proudu
Okamzité prekro¢eni proudu
Zpozdéni okamz. prekr. proudu
Kontrola frekvence

Kolisani frekvence

Zpozdéni frekvence

Zpozdéni restartu

Kontrola teploty motoru
Vstupy

Mistni/dalkové

Dalkova komunikace

Funkce vstupu A

Nazev vstupu A

Chyba vstupu A

Zpozdéni chyby vstupu A
Pocatecni zpozdéni vstupu A

i
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Logika dalkového resetu
Vystupy

Funkce relé A

Zapnuti zpozdéni relé A
Vypnuti zpozdéni relé A
Funkce relé B

Zapnuti zpozdéni relé B
Vypnuti zpozdéni relé B
Funkce relé C

Zapnuti zpozdéni relé C
Vypnuti zpozdéni relé C
Indikator malého proudu
Indikator velkého proudu
Indikator teploty motoru
Analogovy vystup A

Méfitko vystupu A

Nastaveni maxima vystupu A
Nastaveni minima vystupu A
Casovaée rozbéhu/dobéhu
Typ automatického rozbéhu
Doba automatického rozb&hu
Typ automatického dob&hu
Doba automatického dobéhu
Automaticky reset
Provedeni aut. resetu
Maximalné resetl

Zpozdéni resetu skupiny Aa B
Zpozdéni resetu skupiny C
Nastaveni sekundar. motoru
FLC motoru - 2

Doba zablokovani rotoru - 2
Rezim rozbéhu - 2

Mezni proud - 2

Pocate¢ni proud - 2

Doba rozbéhové rampy - 2
Uroveri razového rozbéhu - 2
Doba razového rozbéhu - 2
Maximalni doba rozbéhu - 2

Rezim dobéhu - 2

Doba dobéhu - 2

Zisk adaptivniho fizeni - 2
Adaptivni rozbéhovy profil - 2
Adaptivni dobéhovy profil - 2
Brzdny moment - 2

Doba brzdéni - 2

Zobrazeni

Jazyk

UZivatelské zobr. nahofe vlievo
Uzivatelské zobr. nahofe vpravo
UZivatelské zobr. dole vlevo
Uzivatelské zobr. dole vpravo
Casové zékladna grafu
Nastaveni maxima grafu
Nastaveni minima grafu
Sitové referenéni napéti
Omezovaci parametry
PFistupovy kéd

Zamek nastaveni

Nouzovy chod

Kalibrace proudu

Doba hlavniho stykace

Doba externiho bypassu
PFipojeni motoru

Ochranna opatieni
PFetiZeni motoru
Nevyrovnany proud

Mala hodnota proudu
Okamzité pfekro¢eni proudu
Frekvence

Prekroceni teploty chladice
Maximalni doba rozbé&hu
Chyba vstupu A

Termistor motoru
Startér/komunikace
Komunikace v siti
Baterie/hodiny
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7 Odstranovani problému

Jakmile je detekovano spinéni ochranné podminky, softstartér MCD 500 tuto udalost zaznamena a
muze odpovidajicim zplsobem zareagovat nebo vydat varovani. Odezva softstartéru zavisi na
nastaveni ochrannych opatfeni (skupina parametr( 16).

Pokud softstartér MCD 500 zareaguje, bude potfeba jej pfed restartovanim resetovat. Pokud vyda
varovani, softstartér se resetuje, jakmile se pfi€ina varovani vyresi.

Ochranné mechanismy tohoto typu jsou uréeny pro ochranu softstartéru nebo mohou byt zpisobeny
poruchou softstartéru.

7.1 Chybova hlaseni

V nasledujici tabulce je uveden seznam ochrannych mechanismu softstartéru a pravdépodobné
pric¢iny jejich vzniku. Nékteré z nich Ize pfizplisobit pomoci skupiny parametrtl 2 Ochrana a skupiny
parametra 16 Ochranna opatreni, ostatni nastaveni patfi mezi pevné dané systémové ochrany, které
nelze nastavit nebo zménit.

Zobrazeni

Mozna pri¢ina/doporucené reseni

Battery/Clock
(baterie/hodiny)

Chyba zjiSténa pfi ovéfeni hodin realného ¢asu nebo pfilis malé napéti zalohovaci
baterie. Je-li baterie vybita a napajeni je vypnuté, nastaveni data/Casu se zrusi. Je
potfeba hodiny znovu naprogramovat.

Souvisejici parametry: 16-12

Current Imbalance
(nevyrovnany proud)

Nevyrovnanost proudu mlze byt zpdsobena problémem v motoru, okolnim prostfedim
nebo montézi, jako napf.:

- nevyrovnanosti sitového napéti

- problémem s vinutim motoru

- malym zatizenim motoru

Nevyrovnanost proudu mlze byt také zplsobena nespravnou kabelazi mezi externim
pfemostovacim stykacem a softstartérem nebo internim problémem v softstartéru,
pfedevsim kdyz se poruchou polovodi¢ového relé prerusi obvod. Poruchu
polovodicového relé Ize s kone€nou platnosti zjistit pouze jeho vyménou a ové&ienim
funkce softstartéru.

Souvisejici parametry: 2-2, 2-3, 16-2

Excess Start Time
(maximalni doba
rozbéhu)

Chyba maximalni doby rozb&hu se mlze objevit v nasledujicich pfipadech:

- Chybné nastaveni FLC

- Mez proudu je nastavena pfili§ nizko

- Doba rozbéhové rampy je nastavena vétsi nez maximalni doba rozbéhu.

PFi pouziti adaptivniho fizeni zrychleni je doba rozbé&hové rampy nastavena pfili§ kratka
pro zatéz s velkou setrvacnosti.

Souvisejici parametry: 1-1, 1-6, 1-4, 1-9, 7-9, 7-1, 7-6, 7-4, 16-7

FLC Too High
(prilis velka hodnota
FLC)

Softstartér MCD 500 podporuje vyssi hodnoty FLC motoru, je-li pfipojen k motoru

s vyuzitim vnitfniho delta zapojeni, nez pokud je zapojen pfimo. Pokud je softstartér
zapojen pfimo, ale zvolena hodnota FLC motoru lezi nad maximem pfimého zapojeni,
softstartér detekuje pfi rozbéhu chybu.

Souvisejici parametry: 1-1, 7-1

Frekvence

Frekvence sité se dostala mimo specifikovany rozsah.

Prekontrolujte ostatni zafizeni v okoli (pfedevsim frekvenéni ménice s proménnou
rychlosti), zda neovliviiuji napajeci sit.

Je-li softstartér pfipojen k napajecimu generatoru, maze byt chyba zplisobena tim, Ze
generator je prili§ maly nebo ma problémy s regulaci rychlosti.

Souvisejici parametry: 2-8, 2-9, 2-10, 16-5
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Dacifi

Navod k pouzivani k MCD500

Zobrazeni

Mozna pri¢ina/doporucené reseni

Heatsink Overtemp
(pfekroceni teploty
chladice)

Prekontrolujte ¢innost chladicich ventilatord. Jsou-li namontovany ve skfini,
prekontrolujte, zda je vétrani dostate¢né.

U modeld s internim pfemosténim jsou ventilatory v chodu:

- Béhem rozbéhové sekvence a po dobu 10 minut po pfechodu do rezimu chodu.

- Po dobu 10 minut po dobéhu.

U modeld bez interniho pfemosténi jsou ventilatory v chodu od rozbéhu az do doby 10
minut po dobéhu.

Souvisejici parametry: 16-6

Input A Trip Stanovte a vyjasnéte pfic¢inu, ktera zpUsobila aktivaci vstupu A.

(chyba vstupu A) Souvisejici parametry: 3-3, 3-4, 3-5, 3-6, 3-7, 16-8

Inst Overcurrent Motor vykazuje ostry narlst proudu zplsobeny pravdépodobné zablokovanim rotoru
(okamzité béhem chodu. Mize to indikovat napf. zadfeni zatéze.

prekro€eni proudu)

Souvisejici parametry: 2-6, 2-7, 16-4

Internal Fault X
(interni porucha X)

Softstartér MCD 500 detekoval interni poruchu. Sdélte kdd poruchy (X) pfislusSnému
mistnimu prodejci.
Souvisejici parametry: zadné

L1 Phase Loss
L2 Phase Loss

L3 Phase Loss
(ztrata faze L1, L2
nebo L3)

Béhem kontroly pfed rozbéhem softstartér detekoval ztratu faze.

Béhem chodu softstartér zjistil, ze proud v dané fazi poklesl pod 3,3 % naprogramované
hodnoty FLC motoru po dobu del$i nez 1 sekunda, coz znamena, Ze doslo k pferuseni
pfivadéné faze nebo pfipojeni k motoru.

Prekontrolujte napajeni a vstupni a vystupni spoje na softstartéru a na motoru.

se poruchou polovodi¢ového relé prerusi obvod. Poruchu polovodi¢ového relé Ize

s konec¢nou platnosti zjistit pouze jeho vyménou a ovéfenim funkce softstartéru.
Souvisejici parametry: zadné

L1-T1 Shorted
L2-T2 Shorted
L3-T3 Shorted
(zkrat L1-T1, L2-T2
nebo L3-T3)

Béhem kontroly pfed rozbéhem softstartér detekoval zkrat SCR nebo zkrat
v pfemostovacim stykaci.
Souvisejici parametry: zadné

Motor Overload
(pfetizeni motoru)

Motor dosahl své maximalni teplotni kapacity. Pfetizeni mGze byt zpusobeno
nasledujicim:

- Nastaveni ochrany softstartéru neodpovida teplotni kapacité motoru.

- P¥ilis velké mnozstvi rozbéhl za hodinu.

- Prilis velky vykon.

- Poskozené vinuti motoru.

Stanovte pfi€inu pfetizeni a nechejte motor vychladnout.

Souvisejici parametry: 1-1, 1-2, 1-3, 1-4, 16-1

Motor Connection
(pfipojeni motoru)

Motor neni k softstartéru spravné pfipojen pfimym zapojenim nebo vnitfnim delta
zapojenim.

- Prekontrolujte jednotlivé spoje mezi softstartérem a motorem.

- Prekontrolujte spoje na svorkovnici motoru.

Souvisejici parametry: 15-7

Motor Thermistor
(termistor motoru)

Vstup pro termistor motoru byl aktivovan a:

- odpor na vstupu pro termistor pfekroc€il hodnotu 3,6 kQ po dobu delSi nez 1 sekunda.

- doslo k prehfati vinuti motoru. Stanovte pfi¢inu prehfati a pfed dalSim rozbéhem
nechejte motor vychladnout.

- doslo k rozpojeni obvodu na vstupu pro termistor.

Upozornéni: Pokud se termistor motoru jiz nepouZziv4, je potfeba mezi svorky 05 a 06

zapojit rezistor 1,2 kQ.

Souvisejici parametry: 16-9

Network Comms
(komunikace v siti)

Ridici jednotka v siti poslala do softstartéru chybovy povel nebo do$lo k problémdm
s komunikaci v siti.

Zjistéte pricinu poruchy komunikace v siti.

Souvisejici parametry: 16-11

Parameter out of
Range
(parametr mimo
rozsah)

Hodnota parametru lezi mimo platny rozsah.

Na panelu je zobrazen prvni parametr, ktery je mimo rozsah. Stisknutim tladitka RESET
prejdéte na parametr a upravte jeho hodnotu.

Souvisejici parametry: Zadné

Phase Sequence
(sled fazi)

Sled fazi na vstupnich svorkach softstartéru (L1, L2, L3) neni platny.

Prekontrolujte sled fazi na vstupnich svorkach L1, L2 a L3 a ovérfte, zda je nastaveni
parametru 2-1 spravné.

Souvisejici parametry: 2-1
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Navod k pouzivan

Dacifi

i kK MCD500

Zobrazeni

Mozna pri¢ina/doporucené reseni

Power Loss
(ztrata vykonu)

PFi povelu k rozbéhu se do softstartéru nepfivadi jedna nebo vice fazi sitového
napajeni.

Prekontrolujte sepnuti hlavniho stykace pfi povelu k rozbéhu, a zda zlstane sepnuty az
do ukon&eni mékkého dobéhu.

Souvisejici parametry: 15-5

Secondary Motor
Fail

Do softstartéru MCD 500 bylo pfivedeno fidici napéti na vstup A (11, 16).
Standardné nastavena funkce pro vstup A je Motor Set Select (volba nastaveni motoru).

(porucha Privody odpojte, zmérite nastaveni parametru 3-3 a znovu je pfipojte.

sekundarniho Souvisejici parametry: 3-3

motoru)

Starter/Comms - Problém spojeni mezi softstartérem a doplfikovym komunikaénim modulem. Modul

(startér/komunikace)

vyjméte a znovu namontujte. Pokud problém pFetrvavd, kontaktujte pfislusného
mistniho prodejce.

Interni porucha komunikace v softstartéru. Kontaktujte pfislusného mistniho
prodejce.

Souvisejici parametry: 16-10

Thermistor Cct
(chyba termistoru)

Vstup pro termistor je odblokovan a:

odpor na vstupu poklesl pod hodnotu 20 Q (odpor za studena je u vétSiny termistort
vétsi nez tato hodnota) nebo

doslo ke zkratu. Vstup prekontrolujte a najdéte pficinu.

Ovérte, zda mezi svorky 05 a 06 neni pfipojen odporovy teplomér PT100 (RTD).
Souvisejici parametry: Zadné

ije - Overcurrent
(Cas - prilis velky
proud)

Softstartér MCD 500 je interné pfemostén a pfi chodu odebira velky proud. (Bylo
dosazeno ochranné kfivky 10 A nebo proud motoru vzrostl na 600 % nastavené hodnoty
FLC motoru.)

Souvisejici parametry: zadné

Undercurrent
(pFilis maly proud)

Proud motoru vyrazné poklesl vlivem ztraty zatéze. Pfi¢inou mize byt mechanické
poskozeni dilli (hfidel, femen nebo spojovaci ¢len) nebo Eerpadlo zacalo bézet
nasucho.

Souvisejici parametry: 2-4, 2-5, 16-3

Unsupported Option
(nepodporovany
doplnék)

Zvolena funkce neni k dispozici (napf. neni podporovan pomaly chod pfi vnitfnim delta
zapojeni).
Souvisejici parametry: zadné
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