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Sikkerhed

MCD 500 Betjeningsvejledning

1 Sikkerhed

1.1 Sikkerhed

Under lzesning af denne vejledning vil du stgde pa diverse
symboler, som du skal veaere saerligt opmaerksom pa.
Felgende symboler benyttes:

BEMARK!

Angiver noget, som ber bemzerkes af laeseren.

AFORSIGTIG

Angiver en generel advarsel.

AADVARSEL

Dette symbol angiver en advarsel for hgjspaending

Eksemplerne og kurvebladene i denne vejledning begr kun
betragtes som vejledende. Oplysningerne i denne vejledning
kan til enhver tid sendres uden forudgaende varsel. Vi kan
under ingen omstaendigheder holdes ansvarlige for direkte
eller indirekte skader samt falgeskader, der skyldes brug eller
anvendelse af dette udstyr.

AADVARSEL|

ADVARSEL - FARE FOR ELEKTRISK ST@D

MCD 500-softstartere indeholder farlige spaendinger, nar de
er koblet til netspaending. Den elektriske installation begr kun
udfores af uddannede elektrikere. Forkert installation af
motor eller softstarter kan fordrsage beskadigelse af materiel,
alvorlig personskade eller dedsfald. Falg denne vejledning
og lokale sikkerhedsforskrifter.

AADVARSEL|

Frakobl softstarteren fra netspandingen, for der udfgres
reparationer.

Det er op til brugeren eller den person, som monterer
softstarteren, at sarge for korrekt jording og overbelastnings-
sikring af grenledninger i overensstemmelse med elektriske
sikkerhedsforskrifter.

Kobl ikke effektfaktorkorrektionskondensatorer til udgangen
pa MCD 500-softstartere. Hvis der anvendes effektfaktorkor-
rektion, skal den kobles til softstarterens forsyningsside.

| Auto On-tilstand kan motoren standses ved hjzlp af
digitale kommandoer eller buskommandoer, mens
softstarteren er koblet til netspaendingen.

AFORSIGTIG

Disse stopfunktioner er ikke tilstraekkelige til at forhindre
utilsigtet start.

En motor, som har veeret standset, kan starte, hvis der opstar
fejl i softstarterens elektronik, eller hvis en midlertidig fejl i
netforsyningen eller motorforbindelsen ophgrer.

FORSIGTIG

Veer forsigtig med brugen af auto-start-funktionen. Laes alle
bemeerkninger om auto-start fer drift.

Udstyr, der indeholder elektriske
komponenter, ma ikke bortskaffes
sammen med almindeligt affald.

Det skal indsamles saerskilt som
elektrisk og elektronisk affald i overens-
stemmelse med lokale geeldende
retningslinjer.
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Indledning

MCD 500 Betjeningsvejledning

2 Indledning

MCD 500 er en avanceret digital softstart-lgsning til motorer
fra 7 kW til 800 kW. MCD 500-softstartere giver en komplet
serie motor- og systembeskyttelsesfunktioner og er bygget
til palidelig drift selv i de mest kreevende installationssitua-
tioner.

2.1.1 Funktionsliste

Modeller til alle tilslutningskrav
. 21 A til 1.600 A (inline-tilslutning)

. Inline-tilslutning eller indvendig delta-tilslutning
. Indvendig bypass op til 215 A

. Netspaending: 200-525 V AC eller 380-690 V AC

. Styrespaending: 24 V AC/V DC, 110-120 V AC eller

220-240 V AC
Brugervenlig LCP
. Logfering
. Realtidskurveblade

. Sejlediagram for SCR-ledning

Funktioner
. Applikationsopsaetninger

. Handlingslog pastemplet dato og klokkeslzet med
99 poster

. 8 nyeste trip

. Teellere

. Beskyttelsessimulering

. Udgangssignalsimulering

Indgange og udgange
. Lokalbetjente eller fjernbetjente styreindgangsop-
tioner
(3 x fast, 1 x programmerbar)

. Releeudgange (3 x programmerbare)
. Analog programmerbar udgang
. 24V DC 200 mA-forsyningsudgang

Start- og driftstilstande
. AAC (Adaptive Acceleration Control)

. Konstant strem

. Strgmrampe

. Kickstart
. Jog
. Neoddrift

Stoptilstande
. AAC (Adaptive Acceleration Control)

o Tidsstyret softstop med spaendingsrampe
. DC-bremse

. Softbremse

. Nedstop

Andre funktioner
o Auto-start/stop-timer

o Varmemodel af anden orden
o Batteribackup af uret og varmemodellen

. Kommunikationsmoduler til DeviceNet, Modbus
eller Profibus (ekstraudstyr)

Omfattende beskyttelse
. Ledningsfering/tilslutning/forsyning

- Motortilslutning

- Fasesekvens

- Effekttab

- Individuelt fasetab

- Netfrekvens

- For lang starttid
- Stremubalance
- Understram

- Djeblikkelig overstrgm

- Motortermistor
- Overbelastning af motor
- Overbelastning af bypass-relee
- Kelepladetemperatur
. Kommunikation
- Netvaerkskomm.
- Starterkomm.
o Ekstern
- Indgangstrip
o Starter
- Individuel kortsluttet SCR

- Batteri/ur
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2.1.2 Typekode

MCD5 -

Current rafingj

0021 =21A, AC53b 3-30:330
0037 =37 A, AC53b 3-30:330
0043 =43 A, AC53b 3-30:330
0053 =53 A, AC53b 3-30:330
0068 = 68 A, AC53b 3-30:570
0084 =84 A, AC53b 3-30:570
0089 =89 A, AC53b 3-30:570
0105 =105 A, AC53b 3-30:570
0131=131A, AC53b 3-30:570
0141 =141 A, AC53b 3-30:570
0195 =195 A, AC53b 3-30:570
0215 =215 A, AC53b 3-30:570

0245 = 245 A, AC53a 3-30:50-6
0360 =360 A, AC53a 3-30:50-6
0380 =380 A, AC53a 3-30:50-6
0428 = 428 A, AC53a 3-30:50-6
0595 =595 A, AC53a 3-30:50-6
0619 = 619 A, AC53a 3-30:50-6
0790 = 790 A, AC53a 3-30:50-6
0927 = 927 A AC53a 3-30:50-6
1200 = 1200 A, AC53a 3-30:50-6
1410 = 1410 A, AC53a 3-30:50-6
1600 = 1600 A, AC53a 3-30:50-6

B = Bypassed —
C = Non-bypassed

]

Mains voltage — |
T5=1200-525 VAC
T7=380-690 VAC

Frame size —
G1=0021 7 0105A
G2=0131"70215A
G3=0245A
G4 =0360 A~ 0927 A
G5=1200A 7 1600 A

Not used —

IP rating ——!

00 =1P00

20=1P20
Confrol voltage —

CV1 =24 VAC/VDC
CV2 = 110-120 VAC or 220-240 VAC

177HA382.11

|:| = Not selectable
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Installation MCD 500 Betjeningsvejledning

3 Installation

3 3.1 Mekanisk installation

177HA427.10

1 MCD5-0021B - MCD5-0245C: Der skal vaere 100 mm mellem softstartere.
MCD5-0360C - MCD5-1600C: Der skal veere 200 mm mellem softstartere.
2 MCD5-0021B - MCD5-0215B: Der skal veere 50 mm mellem softstarteren og faste overflader.

MCD5-0245C: Der skal veere 100 mm mellem softstarteren og faste overflader.
MCD5-0360C - MCD5-1600C: Der skal veere 200 mm mellem softstarteren og faste overflader.

3 Softstarteren kan monteres pa siden. Softstarterens nominelle strem skal derates med 15 %.

Flere softstartere kan monteres side om side med et frirum pa 50 mm pa begge sider.

8 MG.17.K3.01 - VLT er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Installation MCD 500 Betjeningsvejledning

3.2 Mal og veegt

177HAS 1410

Model A mm B mm Cmm D mm E mm Vagt kg
(tommer) (tommer) (tommer) (tommer) (tommer) (pund)
MCD5-0021B
MCD5-00378B 183 4,2
MCD5-0043B (7,2) (9,3)
MCD5-0053B
295 278 150 124
MCD5-0068B 4,5
(11,6) (10,9 (59 (4,9)
(9,9)
213
MCD5-0084B
(8,14) 4,9
MCD5-00898B
(10,8)
MCD5-01058B
MCD5-0131B
MCD5-0141B 438 380 275 248 250 14,9
MCD5-01958B (17,2) (15,0) (10,8) (9,8) 9,8) (32,8)
MCD5-02158B
MCD5-0245C 460 400 390 320 279 239
(18,1) (15,0) (15,4) (12,6) (11,0 (52,7)
MCD5-0360C 35
MCD5-0380C
(77,2)
MCD5-0428C
689 522 430 320 300,2
MCD5-0595C
(27,1) (20,5) (16,9) (12,6) (11,8)
MCD5-0619C 45
MCD5-0790C (99,2)
MCD5-0927C
MCD5-1200C
856 727 585 500 364 120
MCD5-1410C (337) (28,6) (23,0) (19,7) (14,3) (264,6)
MCD5-1600C ' ' ' ' ' '

MG.17.K3.01 - VLT er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 9
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4 Elektrisk installation

4.1 Elektrisk installation

4.1.1 Styreledningsfering

Softstarteren kan styres pa tre mader:

. med knapperne pa LCP
. via fjernbetjente indgange

. via et serielt kommunikationslink.

MCD 500 vil altid reagere pa en lokal stop- eller startkommando (via knapperne Hand On og Off pa LCP). Trykkes der pa knappen
Auto On, valges fijernbetjening (MCD 500 vil acceptere kommandoer fra de fiernbetjente indgange). | fijernbetjent tilstand er
LED'en i Auto On teendt. | lokal tilstand er LED'en i Hand On taendt, hvis MCD 500 starter eller kgrer, og LED'en i Off er teendt, hvis
MCD 500 stoppes.

4.1.2 Styreklemmer

Styreklemmerne bruger 2,5 mm? plug-in-klemmeraekker. Forskellige modeller kraever styrespaending til forskellige klemmer:

CV1 (24 V AC/V DQ) A5, A6
CV2 (110-120 V AQ) A5, A6
CV2 (220-240 V AQ) A4, A6
Prog Prog Prog
PE Relay A Relay B Relay C
o 13 14 ? 21 22 24 T 33 34 T
© D D b
Analog Prog Motor §
Out Com Input Start +24V Stop +24V  Reset Thermistor %

A4? AST AST 07? 05? 11T TST 160 |7T 18 ZST 05(|3 OGT
b

A L

(model dependent) 24VDC Out

200 mA

BEMARK!

Hvis du ikke bruger en termistor, ma du ikke kortslutte klemme 05 og 06.

Alle styreklemmer og releeklemmer er i overensstemmelse med SELV (Safety Extra Low Voltage). Denne beskyttelse finder ikke
anvendelse for jordede delta-stik pa mere end 400 V.
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For at opretholde SELV skal alle tilslutninger til styreklemmerne vaere PELV (termistoren skal f.eks. forsteerkes/dobbeltisoleres fra
motoren).

BEMARK!

SELV yder beskyttelse ved hjelp af ekstra lav speending. Der ydes sikker beskyttelse mod elektrisk sted, nér den elektriske
forsyning er af SELV-typen, og installationen er udfert som beskrevet i lokale/nationale forskrifter om SELV-forsyninger.

BEMARK!

Den galvaniske (sikre) adskillelse opnas ved at opfylde kravene til bedre isolering og ved at sgrge for de relevante krybning-/ 4
frirumafstande. Disse krav er beskrevet i IEC61140-standarden.

De komponenter, som udger den elektriske isolation, overholder ogsa kravene til hgjere isolering og den relevante test som
beskrevet i IEC61140.

4.1.3 Fjernbetjente indgange

MCD 500 er forsynet med tre faste indgange til fiernbetjening. Disse indgange skal styres af kontakter, som er klassificeret til
drift med lavspaending og understrem (gold flash eller lignende).

@ @ ®
| & start =" —— 19 san[ |
16 16
— 17 Stop 17 & 17
Start/stop I m Stop 8
R ] e
Reset 18 Reset 18 Reset

177HAS06.10

1 Tolederstyring
Trelederstyring
3 Firelederstyring

Nulstillingsindgangen kan vaere normalt dben eller normalt lukket. Veelg konfigurationen i par. 3-8.

AFORSIGTIG

Pafer ikke spaending pa styreindgangsklemmerne. Disse er aktive 24 V DC-indgange og skal styres med potentialefri kontakter.
Kablerne til styreindgangene skal adskilles fra net- og motorkablerne.

4.1.4 Seriel kommunikation

Seriel kommunikation er altid aktiveret i lokal betjeningstilstand og kan aktiveres eller deaktiveres i fiernbetjent tilstand (se par.
3-2).

4.1.5 Jordskrue
Jordskruerne er anbragt bag pa softstarteren.

. MCD5-0021B - MCD5-0105B er forsynet med én klemme pé indgangssiden.
. MCD5-0131B - MCD5-1600C er forsynet med to klemmer, én pa indgangssiden og én pa udgangssiden.
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Elektrisk installation MCD 500 Betjeningsvejledning

4.1.6 Effektklemmer

Brug kun ledere med kobbertrad eller massive ledere, som er klassificeret til 75° C.

BEMARK!

Nogle enheder er samleskinner fremstillet af aluminium. Ved tilkobling af effektklemmer anbefaler vi, at det udvendige kontakt-
omrade rengeres grundigt (ved hjeelp af en smergle eller en barste af syrefast stal) og paferes et egnet fyldningsmateriale for at
forebygge korrosion.

L . Cable sizes 8.5mm 10sm
[E— E mm?  AWG ° °
[l . IS £_ ]
14 (0.55) 650 10-1/0 é 41 O 3 ‘E 41 Q %
mm (inch) 2 E o E
= Torx > |e— > |le—o
=) 8 | e | o 1 o ot 1 o
“ Jjg@ Flat 4 29 |2 8.5Nm (63 ft-Ib) 8.5 Nm (6.3 ft-Ib)
— 7mm x 150 N
MCD5-0021B - MCD5-0105B MCD5-0131B MCD5-0141B - MCD5-0215B
105 mi 12.5mi
10.5m
s B R 2 3 5
e il = i
32mm 6 mm S -
32mm ‘ "\3mm > DU
17 Nm (12.5 ft-Ib) 51 mm ‘ ‘ ‘ 16 mm
38Nm (285 ft-1b) 58 Nm (42.7 ft-Ib)
MCD5-0245C MCD5-0360C - MCD50927C MCD5-1200C - MCD5-1600C

Samleskinnerne pa modellerne MCD5-0360C - MCD5-1600C kan efter behov justeres til indgange og udgange gverst eller
nederst. Se den medfglgende brochure for at se en trinvis vejledning til justering af samleskinnerne.

=
DD
2|

td

TRASIZ 1T

I/0 Indgang/udgang
| Indgang
(e} Udgang
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4.1.7 Motortilslutning

MCD 500-softstarterne kan sluttes til motoren via inline eller indvendig delta (ogsa kaldet treleder- og seksledertilkobling). MCD
500 vil automatisk registrere motortilslutningen og udfere de nedvendige beregninger internt, sa det kun er ngdvendigt at
programmere motorens fuldlaststrem (par. 1-1).

BEMARK!

Af hensyn til personalets sikkerhed skal effektklemmerne pa modellerne MCD5-0105B beskyttes med aftagelige flige. Ved brug
af store kabler er det maske ngdvendigt at knzekke disse flige af.
Modeller med indvendig bypass kraever ikke en eksterne bypass-kontaktor.

4.2 Inline-installation

4.2.1 Inline-installation, bypassed internt

KM1 F1
,/‘ ] 1/11 2/M
v ] 3/12 ﬁ % 4/T2
- ] 5/L3 ﬁ % 6/13

s
13
i
S KM1
KM1 Hovedkontaktor (ekstraudstyr)
F1 Sikringer (ekstraudstyr)
4.2.2 Inline-installation. lkke bypassed.
Km le /U1 1—%”—1 2/T
‘ ¥
v~ B /T2 M
- LS Yt I
ey s~ B 6/T3
Y A
S
13
L
£ KM1
KM1 Hovedkontaktor (ekstraudstyr)

F1 Sikringer (ekstraudstyr)
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4.2.3 Inline-installation, eksternt bypassed

Modeller uden bypass er forsynet med dedikerede bypass-klemmer, som ger det muligt for softstartere fortsat at yde
beskyttelse og overvage funktioner, selv ved bypass via ekstern kontaktor. Bypass-kontaktoren skal kobles til bypass-klemmerne

og styres af en programmerbar udgang, som er konfigureret til Drift (se par. 4.1 til 4.9).

N

KM1 F1
/L~ % 2/T1 e

L1B

LZBY o
5/13, % 6”3**”';:1"
LBB\{ o

33

: 34
o

T

HAL3LT

KM2

KM1 Hovedkontaktor

Km2 Bypass-kontaktor

F1 Sikringer (ekstraudstyr)
BEMARK!

Bypass-klemmerne pa MCD5-0245C er af typen T1B, T2B og T3B. Bypass-klemmerne pd MCD5-0360C - MCD5-1600C er af typen

L1B, L2B og L3B.
Sikringerne kan monteres pa indgangssiden, hvis det er ngdvendigt.

4.3 Installation med indvendig delta

FORSIGTIG

Nar en MCD 500 tilkobles i en indvendig deltakonfiguration, skal der altid monteres en hovedkontaktor eller en shunt trip-
brydekontaktor.

BEMARK!

Ved tilkobling i indvendig delta angives motorens fuldlaststrem (FLC, Full Load Current) i par. 2-1 Fasesekvens. MCD 500-
softwaren beregner indvendige delta-stremme pa denne baggrund. Par. 15-7 Motortilslutning er som standard indstillet til
autoregistrering og kan indstilles til at tvinge softstarteren til indvendig delta eller inline.
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Elektrisk installation MCD 500 Betjeningsvejledning

4.3.1 Indvendig delta-installation, bypassed internt
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Elektrisk installation MCD 500 Betjeningsvejledning

4.3.3 Indvendig delta-installation, bypassed eksternt

Modeller uden bypass er forsynet med dedikerede bypass-klemmer, som ger det muligt for MCD 500 at yde fortsat beskyttelse
og overvagning af funktioner selv ved bypass via en ekstern bypass-kontaktor. Bypass-relaeet skal kobles til bypass-klemmerne
og styres af en programmerbar udgang, som er konfigureret til Drift (se par. 4-1 - 4-9).

L3B \%/
g @ 13
e
33
= Di&—‘ }—
§ KM2
KM1 Hovedkontaktor
KM2 Bypass-kontaktor
F1 Sikringer (ekstraudstyr)
BEMARK!

Bypass-klemmerne pa MCD5-0245C er af typen T1B, T2B og T3B. Bypass-klemmerne pd MCD5-0360C - MCD5-1600C er af typen

L1B, L2B og L3B.
Sikringerne kan monteres pa indgangssiden, hvis det er ngdvendigt.

4.4 Stregmklassificeringer

Kontakt din lokale leverander for at fa oplysninger om klassificering under driftsforhold, som ikke omfattes af disse klassificer-
ingsdiagrammer.

Alle klassificeringer er beregnet for en hgjde pa 1.000 meter over havet og en rumtemperatur pa 40° C.
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Elektrisk installation MCD 500 Betjeningsvejledning

4.4.1 Inline-tilslutning (bypassed)

BEMARK!

Modellerne MCD5-0021B - MCD5-0215B bypasses internt. Modellerne MCD5-0245C - MCD5-1600C krzever en ekstern bypass-
kontaktor.

AC-53b AC-53b AC-53b
3-30:330 4-20:340 4,5-30:330
MCD5-0021B 21 A 17 A 15A
MCD5-0037B 37 A 31A 26 A
MCD5-0043B 43 A 37 A 30 A
MCD5-0053B 53 A 46 A 37 A
AC-53b AC-53b AC-53b
3-30:570 4-20:580 4,5-30:570
MCD5-0068B 68 A 55 A 47 A
MCD5-0084B 84 A 69 A 58 A
MCD5-0089B 89 A 74 A 61 A
MCD5-0105B 105 A 95 A 78 A
MCD5-0131B 131 A 106 A 90 A
MCD5-0141B 141 A 121 A 97 A
MCD5-0195B 195 A 160 A 134 A
MCD5-0215B 215 A 178 A 148 A
MCD5-0245C 255 A 201 A 176 A
MCD5-0360C 360 A 310 A 263 A
MCD5-0380C 380 A 359 A 299 A
MCD5-0428C 430 A 368 A 309 A
MCD5-0595C 620 A 540 A 434 A
MCD5-0619C 650 A 561 A 455 A
MCD5-0790C 790 A 714 A 579 A
MCD5-0927C 930 A 829 A 661 A
MCD5-1200C 1200 A 1200 A 1071 A
MCD5-1410C 1410 A 1319 A 1114 A
MCD5-1600C 1600 A 1600 A 1353 A

4.4.2 Inline-tilslutning (ikke-bypassed/kontinuerlig)

AC-53a AC-53a AC-53a
3-30:50-6 4-20:50-6 4,5-30:50-6

MCD5-0245C 245 A 195 A 171 A
MCD5-0360C 360 A 303 A 259 A
MCD5-0380C 380 A 348 A 292 A
MCD5-0428C 428 A 355 A 300 A
MCD5-0595C 595 A 515 A 419 A
MCD5-0619C 619 A 532 A 437 A
MCD5-0790C 790 A 694 A 567 A
MCD5-0927C 927 A 800 A 644 A
MCD5-1200C 1200 A 1135 A 983 A
MCD5-1410C 1410 A 1187 A 1023 A
MCD5-1600C 1600 A 1433 A 1227 A
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Elektrisk installation MCD 500 Betjeningsvejledning

4.4.3 Indvendig delta-tilslutning (bypassed)

BEMARK!
Modellerne MCD5-0021B ~ MCD5-0215B bypasses internt. Modellerne MCD5-0245C ~ MCD5-1600C kreever en ekstern bypass-
kontaktor.
AC-53b AC-53b AC-53b
3-30:330 4,20-:340 4,5-30:330
MCD5-0021B 32A 26 A 2A
MCD5-00378 56 A 47 A 39A
MCD5-0043B 65 A 56 A 45 A
MCD5-0053B 80 A 69 A 55 A
AC-53b AC-53b AC-53b
3-30:570 4-20:580 4,5-30:570
MCD5-0068B 102 A 83 A 71 A
MCD5-00848 126 A 104 A 87 A
MCD5-00898 134 A 112 A 92 A
MCD5-01058 158 A 143 A 117 A
MCD5-0131B 197 A 159 A 136 A
MCD5-0141B 212 A 181 A 146 A
MCD5-01958 293 A 241 A 201 A
MCD5-02158 323 A 268 A 223 A
MCD5-0245C 383 A 302 A 264 A
MCD5-0360C 540 A 465 A 395 A
MCD5-0380C 570 A 539 A 449 A
MCD5-0428C 645 A 552 A 463 A
MCD5-0595C 930 A 810 A 651 A
MCD5-0619C 975 A 842 A 683 A
MCD5-0790C 1185 A 1072 A 869 A
MCD5-0927C 1395 A 1244 A 992 A
MCD5-1200C 1800 A 1800 A 1607 A
MCD5-1410C 2115 A 1979 A 1671 A
MCD5-1600C 2400 A 2400 A 2030 A

4.4.4 AC-53-klassificering til bypass-drift

145 A: AC-53b 4.5-30 : 570

T I
B SRS S
Oy YR
% % %
2 % & %
O 2, %, %
e %, %% %
2 %, %
% %, %
% % %
177HA281.10 On . 7, 4
% 2
% 0

Alle klassificeringer er beregnet for en hgjde pa 1.000 meter over havet og en rumtemperatur pa 40° C.

18 MG.17.K3.01 - VLT er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Dt

Elektrisk installation MCD 500 Betjeningsvejledning

4.4.5 Indvendig delta-tilslutning (ikke-bypassed/kontinuerlig)

AC-53a AC-53a AC-53a

3-30:50-6 4-20:50-6 4.5-30:50-6
MCD5-0245C 368 A 293 A 257 A
MCD5-0360C 540 A 455 A 389 A
MCD5-0380C 570 A 522 A 438 A
MCD5-0428C 643 A 533 A 451 A
MCD5-0595C 893 A 773 A 629 A
MCD5-0619C 929 A 798 A 656 A
MCD5-0790C 1185 A 1042 A 851 A
MCD5-0927C 1391 A 1200 A 966 A
MCD5-1200C 1800 A 1702 A 1474 A
MCD5-1410C 2115 A 1780 A 1535 A
MCD5-1600C 2400 A 2149 A 1841 A

4.4.6 AC-53-klassificering for kontinuerlig drift

256 A: AC-53a 4.5-30: 70-10

T T T T
Ny Ry Q. S
/é/\/ J}é,, /én 0/} /é/s
[ . ) /‘
% R A Y
o, oy %
1 % ) o
% %, %, .,
6, (7% S, 2
% %, 2 %
%, )
% S }
177HA280.10 (7 S >
) 0}( (0

Alle klassificeringer er beregnet ved en hgjde pa 1.000 meter og en rumtemperatur pa 40° C.
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Elektrisk installation MCD 500 Betjeningsvejledning

4.5 Min. og maks. streamindstillinger

Indstillingerne for MCD 500'erens minimale og maksimale fuldlaststrem afhaenger af modellen:

Inline-tilslutning Indvendig delta-tilslutning
Model Minimum Maksimum Minimum Maksimum

MCD5-0021B 5A 23 A 7A 34 A

MCD5-0037B 9A 43 A 13A 64 A

MCD5-0043B 10 A 50 A 15A 75 A

MCD5-0053B 1A 53 A 16 A 79 A

MCD5-0068B 15A 76 A 23 A 114 A
MCD5-0084B 19A 97 A 29 A 145 A
MCD5-0089B 20 A 100 A 30A 150 A
MCD5-0105B 21 A 105 A 32A 157 A
MCD5-0131B 29 A 145 A 44 A 217 A
MCD5-0141B 34 A 170 A 51 A 255 A
MCD5-0195B 40 A 200 A 60 A 300 A
MCD5-0215B 44 A 220 A 66 A 330A
MCD5-0245C 51 A 255 A 77 A 382 A
MCD5-0360C 72 A 360 A 108 A 540 A
MCD5-0380C 76 A 380 A 114 A 570 A
MCD5-0428C 86 A 430 A 129 A 645 A
MCD5-0595C 124 A 620 A 186 A 930 A
MCD5-0619C 130 A 650 A 195 A 975 A
MCD5-0790C 158 A 790 A 237 A 1185 A
MCD5-0927C 186 A 930 A 279 A 1395 A
MCD5-1200C 240 A 1200 A 360 A 1800 A
MCD5-1410C 282 A 1410 A 423 A 2115 A
MCD5-1600C 320 A 1600 A 480 A 2400 A

4.6 Bypass-kontaktor

MCD 500-softstartere med modelnumrene MCD5-0021B - MCD5-0215B har indvendig bypass og krzaever ikke en ekstern bypass-
kontaktor.

MCD 500-softstartere med modelnumre MCD5-0245C - MCD5-1600C har ikke indvendig bypass og kan forsynes med en ekstern
bypass-kontaktor. Vaelg en kontaktor med en AC1-klassificering, som er starre end eller lig med den nominelle fuldlaststrgm for
den tilkoblede motor.

4.7 Hovedkontaktor

Der skal monteres en hovedkontaktor, hvis MCD 500 er sluttet til motoren i indvendigt delta-format, men det er valgfrit for
inline-tilkoblinger. Vaelg en kontaktor med en AC3-klassificering, som er sterre end eller lig med den nominelle fuldlaststrem for
den tilkoblede motor.

4.8 Brydekontaktor

Der kan anvendes en spaendingsudlgserbrydekontaktor i stedet for en hovedkontaktor som isolering af motorkredslebet i
tilfeelde af et softstartertrip. Speendingsudlgsermekanismen skal forsynes fra forsyningssiden af brydekontaktoren eller fra en
seerskilt styreforsyning.
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Elektrisk installation MCD 500 Betjeningsvejledning

49 Effektfaktorkorrektion

Hvis der anvendes effektfaktorkorrektion, skal der benyttes en szerlig kontaktor til indkobling af kondensatorerne. Effektfaktor-
korrektionskondensatorer skal tilsluttes pa indgangssiden af softstarteren.

FORSIGTIG

Effektfaktorkorrektionskondensatorer skal tilsluttes pa indgangssiden af softstarteren. Hvis der tilsluttes effektfaktorkorrektions-
kondensatorer pa udgangssiden, vil det medfare skader pa softstarteren.

4.10 Sikringer

4.10.1 Stremforsyningssikringer

Halvledersikringer kan bruges til Type 2-koordinering (i henhold til IEC 60947-4-2-standarden) og til at minimere risikoen for
skade pa SCR'er grundet forbigdende overspaending.

HRC-sikringer (som f.eks. Ferraz AJT-sikringer) kan anvendes til Type 1-koordination i henhold til IEC 60947-4-2-standarden.

BEMARK!

Adaptive Acceleration Control (AAC) styrer motorens hastighedsprofil inden for den programmerede tidsgreense. Dette kan
medfere et hgjere stramniveau end traditionelle styremetoder.

| applikationer, hvor der anvendes AAC til softstop af motoren med stoptider pa mere end 30 sekunder, skal der vaelges en af
felgende motorbeskyttelsesmetoder:

. HRC-standardledningssikringer: min. 150 % af motorens fuldlaststrom
. Ledningssikringer dimensioneret til motoren: Min. starrelse 100/150 % af motorens fuldlaststrem
. Min. korttidsindstilling for motorens styrekredsbrydekontaktor: 150 % af motorens fuldlaststrem

. Min. langtidsindstilling for motorens styrekredsbrydekontaktor: 400 % af motorens fuldlaststrem i 30 sekunder

Sikringsanbefalingerne er baseret pa 40° C i op til 1.000 m hgjde over havet.

BEMARK!

Valget af sikringer er baseret pa en start ved 400 % af FLC i 20 sekunder og almindeligt forventede antal starter pr. time, drifts-
cyklus, ved en rumtemperatur pa 40° C og i hgjder op til 1.000 m. Kontakt den lokale leverander for at fa oplysninger om
installationer, som ikke er daekket af disse forhold.

BEMARK!

Disse sikringstabeller omfatter kun anbefalinger, sa kontakt altid den lokale leverander for at bekrzefte valget for din applikation.

Hvis der star - ud for en model, findes der ingen egnet sikring.
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MCD 500 Betjeningsvejledning

4.10.2 Bussman-sikringer - firkantet hus (170M)

Model SCR 2t (AZs) Forsyningsspaending Forsyningsspanding Forsyningsspaending
(=440 V AQ) (£ 575 V AQ) (= 690 V AC)

MCD5-0021B 1150 170M1314 170M1314 170M1314
MCD5-0037B 8000 170M1316 170M1316 170M1316
MCD5-0043B 10500 170M1318 170M1318 170M1318
MCD5-0053B 15000 170M1318 170M1318 170M1318
MCD5-0068B 15000 170M1319 170M1319 170M1318
MCD5-0084B 512000 170M1321 170M1321 170M1319
MCD5-0089B 80000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0105B 125000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0131B 125000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0141B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0195B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0215B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0245C 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0360C 320000 170M6010 170M6010 170M6010
MCD5-0380C 320000 170M6011 170M6011 -

MCD5-0428C 320000 170M6011 170M6011 -

MCD5-0595C 1200000 170M6015 170M6015 170M6014
MCD5-0619C 1200000 170M6015 170M6015 170M6014
MCD5-0790C 2530000 170M6017 170M6017 170M6016
MCD5-0927C 4500000 170M6019 170M6019 170M6019
MCD5-1200C 4500000 170M6021 - -

MCD5-1410C 6480000 - - -

MCD5-1600C 12500000 170M6019* - -

* To parallelt tilkoblede sikringer ngdvendige pr. fase.
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MCD 500 Betjeningsvejledning

4.10.3 Bussman-sikringer - britisk type (BS88)

Model SCR Pt (A%) Forsyningsspaending Forsyningsspaending Forsyningsspzanding
(<440 V AQ) (< 575 VAQ) (< 690 V AQ)

MCD5-0021B 1150 63FE 63FE 63FE
MCD5-00378B 8000 120FEE 120FEE 120FEE
MCD5-0043B 10500 120FEE 120FEE 120FEE
MCD5-0053B 15000 200FEE 200FEE 200FEE
MCD5-0068B 15000 200FEE 200FEE 200FEE
MCD5-00848B 512000 200FEE 200FEE 200FEE
MCD5-00898B 80000 280FM 280FM 280FM
MCD5-0105B 125000 280FM 280FM 280FM
MCD5-0131B 125000 280FM 280FM 280FM
MCD5-0141B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0195B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0215B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0245C 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0360C 320000 - - -
MCD5-0380C 320000 400FMM* 400FMM 400FMM*
MCD5-0428C 320000 - - -
MCD5-0595C 1200000 630FMM* 630FMM* -
MCD5-0619C 1200000 630FMM* 630FMM* -
MCD5-0790C 2530000 - - -
MCD5-0927C 4500000 - - -
MCD5-1200C 4500000 - - -
MCD5-1410C 6480000 - - -
MCD5-1600C 12500000 - - -

* To parallelt tilkoblede sikringer ngdvendige pr. fase.
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4.10.4 Ferraz-sikringer - HSJ

Model SCR PPt (A%) Forsyningsspaending Forsyningsspaending Forsyningsspzanding

(<440 V AQ) (< 575V AQ) (< 690 V AQ)
MCD5-0021B 1150 HSJ40%* HSJ40%*
MCD5-00378B 8000 HSJ80** HSJ80**
MCD5-0043B 10500 HSJ90** HSJ90**
MCD5-0053B 15000 HSJ110%* HSJ110%*
MCD5-0068B 15000 HSJ125%* HSJ125%*
MCD5-00848B 51200 HSJ175 HSJ175%*
MCD5-00898B 80000 HSJ175 HSJ175
MCD5-0105B 125000 HSJ225 HSJ225
MCD5-0131B 125000 HSJ250 HSJ250%*
MCD5-0141B 320000 HSJ300 HSJ300
MCD5-0195B 320000 HSJ350 HSJ350

Ikke egnet

MCD5-0215B 320000 HSJ400%* HSJ400%*
MCD5-0245C 320000 HSJ450%* HSJ450%*
MCD5-0360C 320000
MCD5-0380C 320000
MCD5-0428C 320000
MCD5-0595C 1200000
MCD5-0619C 1200000

Ikke egnet Ikke egnet
MCD5-0790C 2530000
MCD5-0927C 4500000
MCD5-1200C 4500000
MCD5-1410C 6480000
MCD5-1600C 12500000

** To serietilkoblede sikringer nadvendige pr. fase
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MCD 500 Betjeningsvejledning

4.10.5 Ferraz-sikringer - nordamerikansk type (PSC 690)

Model SCR 2t (A%s) Forsyningsspaending Forsyningsspaending Forsyningsspaending
<440V AC <575V AC <690V AC

MCD5-0021B 1150 A070URD30XXX0063 A070URD30XXX0063 -
MCD5-00378B 8000 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125
MCD5-0043B 10500 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125
MCD5-0053B 15000 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125
MCD5-0068B 15000 A070URD30XXX0160 A070URD30XXX0160 A070URD30XXX0160
MCD5-0084B 51200 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200
MCD5-00898B 80000 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200
MCD5-0105B 125000 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315
MCD5-0131B 125000 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315
MCD5-0141B 320000 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315
MCD5-0195B 320000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0215B 320000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0245C 320000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0360C 320000 A070URD33XXX0630 A070URD33XXX0630 A070URD33XXX0630
MCD5-0380C 320000 A070URD33XXX0700 A070URD33XXX0700 -
MCD5-0428C 320000 A070URD33XXX0700 A070URD33XXX0700 -
MCD5-0595C 1200000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000
MCD5-0619C 1200000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000
MCD5-0790C 2530000 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400
MCD5-0927C 4500000 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400
MCD5-1200C 4500000 AO055URD33XXX2250 - -
MCD5-1410C 6480000 AO055URD33XXX2250 - -
MCD5-1600C 12500000 - - -

XXX = ventilatortype. Se Ferraz-kataloget for at fa flere oplysninger.
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4.10.6 UL-testede sikringer - kortslutningsklassificeringer

Model Nominel klassificering Kortslutningsklassificering 480 V  Kortslutningsklassificering 600 V Ferraz-sikring
(A) AC (kA) AC (kA)
MCD5-0021B 23 65 10 AJT50  A070URD30XXX0063
MCD5-0037B 43 65 10 AJT50  A070URD30XXX0125
MCD5-0043B 50 65 10 AJT50  A070URD30XXX0125
MCD5-0053B 53 65 10 AJT60  A070URD30XXX0125
MCD5-0068B 76 65 10 AJT80  A070URD30XXX0200
MCD5-0084B 97 65 10 AJT100 A070URD30XXX0200
MCD5-0089B 100 65 10 AJT100 A070URD30XXX0200
MCD5-0105B 105 65 10 AJT125 AO070URD30XXX0315
MCD5-0131B 145 65 18 AJT150 AO070URD30XXX0315
MCD5-0141B 170 65 18 AJT175 AO070URD30XXX0315
MCD5-0195B 200 65 18 AJT200 A070URD30XXX0450
MCD5-0215B 220 65 18 AJT250 A070URD30XXX0450
MCD5-0245C 255 85 85 AJT300 AO070URD30XXX0450
MCD5-0360C 360 85 85 AJT400 AO070URD33XXX0630
MCD5-0380C 380 85 85 AJT450 A070URD33XXX0700
MCD5-0425B 430 85 85 AJT450 A070URD33XXX0700
MCD5-0595C 620 85 85 A4BQ800 AO070URD33XXX1000
MCD5-0619C 650 85 85 A4BQ800 AO070URD33XXX1000
MCD5-0790C 790 85 85 A4BQ1200 070URD33XXX1400
MCD5-0927C 930 85 85 A4BQ1200 A070URD33XXX1400
MCD5-1200C 1200 100 100 A4BQ1600 A065URD33XXX1800
MCD5-1410C 1410 100 100 A4BQ2000 AO055URD33XXX2250
MCD5-1600C 1600 100 100 A4BQ2500 A055URD33XXX2250
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411 Skematiske kurveblade

4.11.1 Modeller med indvendig bypass
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1 Styreforsyning (modelafhaengig)
2 Udgange

07, 08 Programmerbar analog udgang
16, 08 24 V DC-udgang

3 Fjernbetjente styreindgange
11,16 Programmerbar indgang

15, 16 Start

17,18 Stop

25,18 Nulstil

4 Motortermistorindgang (kun PTC)
5 Releeudgange

13, 14 Relzeudgang A

21, 22, 24 Relzeudgang B

33,34 Relzeudgang C
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4.11.2 Ikke-bypassed modeller
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1 Styreforsyning (modelafhaengig)
2 Udgange

07, 08 Programmerbar analog udgang
16, 08 24 V DC-udgang

3 Fjernbetjente styreindgange

11, 16 Programmerbar indgang

15, 16 Start

17,18 Stop

25,18 Nulstil

4 Motortermistorindgang (kun PTC)
5 Releeudgange

13, 14 Relzeudgang A

21, 22, 24 Relzeudgang B

33,34 Relzeudgang C

BEMARK!

* Der er placeret MCD5-0245C-stremtransformere ved udgangen. Bypass-klemmerne er maerket T1B, T2B og T3B.
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5 Applikationseksempler

5.1 Motoroverbelastningsbeskyttelse

Varmemodellen, som anvendes i forbindelse med overbe-
lastning af motoren i MCD 500, har to komponenter:

. Motorviklinger: Disse har lav varmekapacitet og
pavirker motorens funktion ved varme pa kort sigt.
Stremmen danner her varme.

. Motorhus: Dette har stor varmekapacitet og
pavirker motorens funktion pa langt sigt. |
varmemodellen er der taget hgjde for felgende:

. Motorstrgm, jerntab, viklingsmod-
standstab, motorhusets og viklingernes
varmekapacitet, afkeling under drift samt
afkeling i stilstand.

. Procentdelen af motorens nominelle
ydelse. Dette indstiller den viste vaerdi for
viklingsmodellen og pavirkes af f.eks.
indstillingen for motorens FLC.

BEMARK!

Par. 1-1 Motor-FLC skal indstilles til motorens nominelle FLC.
Tilfej ikke overspaendingsklassificeringen, da denne
beregnes af MCD500.

Varmeoverbelastningsbeskyttelsen, som benyttes af MCD
500, har en del fordele i forhold til termorelzeer.

. Der tages hgjde for ventilatorkglingens pavirk-
ninger, nar motoren kerer.

. Den faktiske fuldlaststrem og tid med last rotor kan
bruges til mere ngjagtig finjustering af modellen.
Varmeegenskaberne for viklingerne behandles
anderledes end for resten af motoren (dvs. at
modellen tager hgjde for, at viklingerne har en lav
varmefylde og hgj varmemodstand).

. Viklingsdelen i varmemodellen reagerer meget
hurtigt sammenlignet med husdelen, hvilket
betyder, at motoren kan kgre teettere pa den sikre
maksimale driftstemperatur og stadig veere
beskyttet mod varmeskader.

. Den procentdel af motorens varmekapacitet, som
anvendes under hver start, gemmes i
hukommelsen. Starteren kan konfigureres til
automatisk at bestemme, hvorvidt motoren har
tilstraekkelig ledig varmekapacitet til at
gennemfgre endnu en start.

. Takket veere modellens hukommelsesfunktion er
motoren fuldt beskyttet i situationer med "varm
start". Modellen bruger data fra realtidsuret til at

registrere den forlgbne nedkelingstid, selv hvis
styrespaendingen er fjernet.

Overbelastningsbeskyttelsesfunktionen i denne model
overholder NEMA-10 kurven, men den yder bedre
beskyttelse ved lave overbelastningsniveauer pa grund af
den separate varmemodel for viklingerne.
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T MSTC star for Motor Start Time Constant, motorstarttids-
konstant, og defineres som tiden med Iast rotor (par. 1-2),
nar last rotorstream er 600 % af FLC.

5.2 AAC (Adaptive Acceleration Control)

AAC Adaptive Acceleration Control er en ny type
motorstyring, som er baseret pa motorens egne funktions-
egenskaber. Med AAC veelger brugeren den start- eller
stopprofil, som er bedst egnet til belastningen, hvorefter
starteren automatisk styrer motoren i overensstemmelse
med profilen. MCD 500 har tre profiler - tidlig, konstant og
forsinket acceleration og deceleration.

AAC bruger to algoritmer, én til at male motorens
egenskaber og én til at styre motoren. MCD 500 bruger den
forste start til at bestemme motorens egenskaber ved nul
hastighed og ved maksimum hastighed. Under hver enkelt
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efterfolgende start og stop vil starteren justere sin styring
dynamisk for at sikre, at motorens faktiske funktion passer til
den valgte profil under hele starten. Starteren gger effekten
til motoren, hvis den faktiske hastighed er for lav til profilen,
eller reducerer effekten, hvis hastigheden er for hgj.

5.3 Starttilstande

5.3.1 Konstant strem

Konstant strem er den traditionelle form for softstart, hvor
stremmen gges fra nul til et specifikt niveau og holdes
konstant pa dette niveau, indtil motoren er accelereret.

Start med konstant strem er perfekt til applikationer, hvor
startstrammen skal holdes under et givent niveau.

700% | Statorstrem ved fuld spanding
——
600% — ~~
~
~N
N
500% N 8
\ £
Stremgranse (f.eks. par 2 = 400% x FLC) \ IN

400% -

300% —

200% —

STR@OM (% af motorens fuldlaststrem)

100% -

T T T T T T T T T
10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%

ANKERHASTIGHED (%o af fuld hastighed)

1: Startstrem (par. 1-5)

2: Stremgraense (par 1-4)

3: Fuld spaendingsstrom

5.3.2 Strgmrampe

Softstart med stremrampe @ger strammen fra et specifikt
startniveau (1) til en maksimal graense (3) i lgbet af en
laengere tidsperiode (2).

Start med stremrampe kan vaere nyttig til applikationer,
hvor:

. Belastningen kan variere mellem starter (f.eks. en
transportgr, som kan starte med eller uden
belastning). Indstil startstreammen (par. 1-5) til et
niveau, som starter motoren med en let belastning,
og stremgraensen (par. 1-4) til et niveau, som
starter motoren med en tung belastning.

. Belastningen lettes nemt, men det er nadvendigt
at forleenge starttiden (f.eks. en centrifugalpumpe,
nar trykket i rerledningen skal bygges op
langsomt).

. Elektricitetsforsyningen er begraenset (f.eks. en
generator), og en langsommere pafersel af
belastning giver forsyningen laengere tid til at

reagere.
700% —  Staforsirem ved fuld spznding
600% — ~~ -
~
~
~
500% — Rampetid (f.eks. N N
par. 4 =10 sek)) \

N\
\

400% —

177HA29

300% -

200% \
100% — Strem ved start (f.eks. par. 3 = 250% x FLC)

T T T T T T T T T
10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%

ANKERHASTIGHED (% af fuld hastighed)

STR@M (% af motorens fuldlaststrem)

5.3.3 AAC (Adaptive Acceleration Control)

Sadan anvendes AAC (Adaptive Acceleration Control) til
styring af startfunktionerne:

1. Veaelg Adaptive Control i Start Mode-menuen (par.
1-3)

2. Indstil den egnskede Startrampetid (par. 1-6).

3. Veelg den enskede Profil for tilpasset styring (par.
1-13)

4. Indstil Streamgraensen (par. 1-4) tilstraekkelig hgjt
for at muliggere start. Den forste AAC-start vil veere
en start med konstant strem. Pa denne made kan
MCD 500 lzere egenskaberne for den tilkoblede
motor. Motordataene anvendes af MCD 500 under
efterfelgende AAC-starter.

100%, — =

— =
90%| _ - e
80% Ve
70%] / /
o / B
5 8% G/) K
@ 50%|
7 / .
40% V2 2 ,/'
30%| v L
_ -
20%] .- =
Z ®.-- :
10%| ~ N 2
0 = _-- ---" =

1. Tidlig acceleration

2. Konstant acceleration

3. Forsinket acceleration

4. Startrampetid (par. 1-6)

Tabel 5.1 Profil for tilpasset start (par. 1-13)
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BEMARK!

AAC (Adaptive Acceleration Control) styrer belastningen i
henhold til den programmerede profil. Startstremmen
afthaenger af den valgte accelerationsprofil og den program-
merede starttid.

| forbindelse med udskiftning af en motor, som er tilsluttet
en MCD 500, der er programmeret til start eller stop med
AAGC, eller hvis starteren er blevet prgvet pa en anden motor
inden den egentlige installation, skal starteren laere den nye
motors egenskaber. MCD 500 lzerer automatisk motorens
egenskaber igen, hvis par. 1-1 Motorens fuldlaststrem, eller
par. 1-12 Tilpasset styreforstaerkning aendres.

5.3.4 Kickstart

Kickstart giver et kortvarigt tilskud af ekstra moment i
begyndelsen af en start, og den kan bruges sammen med
stremrampe eller opstart med konstant strem.

Kickstart kan veere nyttig som en hjzelp til start af belast-
ninger, som kreaever hgjt koldstartmoment, men som derefter
accelererer nemt (f.eks. svinghjulsbelastninger i trykpresser).

00%7 @ N

600% o
500%
400% [ | @ 1 @ \
300%

200% 7 W

100%

Current (% motor full load current)

177HA508.10

T T T T T T T T T
0% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%

Rotor speed (% full speed)

1: Kickstart-niveau (par. 1-7)
2: Kickstart-tid (par. 1-8)
3: Startstrem (par. 1-5)

4: Startrampetid (par. 1-6)

5: Stremgraense (par 1-4)

6: Fuld spaendingsstrem

5.4 Stoptilstande
5.4.1 Frilgb til stop

Frilob til stop ger det muligt for motoren at mindske
hastigheden naturligt uden styring fra softstarteren. Det
tidsrum, der er ngdvendigt for stoppe, afhaenger af belast-
ningstypen.

5.4.2 TVR-softstop

En tidsstyret spaendingsrampe reducerer spaendingen til
motoren trinvist over et defineret tidsrum. Belastningen kan
fortseette med at kere, nar stoprampen er afsluttet.

Stop med tidsstyret spaendingsrampe kan vzere nyttige i
applikationer, hvor det er ngdvendigt at forleenge stoptiden
eller at forhindre transienter pa generatorforsyninger.
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|1: Stoptid (par. 1-11) H

5.4.3 AAC (Adaptive Acceleration Control)

Sadan anvendes AAC (Adaptive Acceleration Control) til
styring af stoppefunktionen:

1. Veelg Tilpasset styring i menuen Stoptilstand (par.
1-10)

2. Indstil den gnskede Stoptid (par. 1-11)

3. Veelg den enskede Profil for tilpasset stop (par.
1-14)
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3 @®
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177HA510.10

Time

1. Tidlig deceleration

2. Konstant deceleration

3. Forsinket deceleration
4. Stoptid (par. 1-10)

Tabel 5.2 Profil for AAC-tilpasset stop (par. 1-14)

BEMARK!

AAC sanker ikke motorens hastighed aktivt og vil ikke
standse motoren hurtigere end ved frilgb til stop. Brug
bremsen for at forkorte stoptiden i tilfelde af hgje inertibe-
lastninger.

Det forste stop med AAC (Adaptive Deceleration Control) vil
vaere et normalt softstop. Pa denne made kan MCD 500 laere
egenskaberne for den tilkoblede motor. Disse motordata
bruges af MCD 500 under efterfalgende stop med AAC.

BEMARK!

AAC styrer belastningen i henhold til den programmerede
profil. Stopstremmen afhaenger af den valgte decelerations-
profil og stoptid.

| forbindelse med udskiftning af en motor, som er tilsluttet
en MCD 500, der er programmeret til start eller stop med
AAGC, eller hvis starteren er blevet prgvet pa en anden motor
inden den egentlige installation, skal starteren lere den nye
motors egenskaber. MCD 500 vil automatisk laere motorens
egenskaber igen, hvis par. 1-1 Motorens fuldlaststrom eller
par. 1-12 Tilpasset styreforstaerkning sndres.

5.4.4 Bremse

BEMARK!

Hvis bremsemomentet er indstillet for hgjt, stopper motoren,
for bremsetiden udlgber, og motoren udsattes dermed for
unedvendig opvarmning, som kan medfere skader.

MCD 500-bremsning:

. Kraever ikke brug af en DC-bremsekontaktor

. Styrer alle tre faser, sa bremsestremmene og den
tilherende opvarmning fordeles jeevnt i hele
motoren.

100%6

106

Speed

30%6

0/~
0% 177HA511.10

O)

A

Time
1: Stoptid (par. 1-11)
2: Bremsetid (par. 1-16)
3: Frilgb til stoptid
Bremsning foregar i to trin:
1. Forbremsning: Leverer mellemkraftig bremsning,

som reducerer motorhastigheden til et niveau,
hvor den fulde bremse kan anvendes (ca. 70 %
hastighed).

2. Fuld bremse: Bremsen yder maksimalt bremse-
moment, men er ineffektiv ved hastigheder hgjere
end ca. 70 %.

Sadan konfigureres MCD 500 til bremsning:

1. Indstil par. 1-11 til den @nskede varighed af stoppet
(1). Dette er den samlede bremsetid og skal derfor
indstilles til et leengere tidsrum end bremsetiden
(par. 1-16) for at gare det muligt for forbremsnings-
niveauet at seenke motorhastigheden til ca. 70 %.
Hvis stoptiden er for kort, mislykkes bremsningen,
og motoren frilgber til stop.

2. Indstil bremsetiden (par. 1-16) til ca. en fjerdedel af
den programmerede stoptid. Dette indstiller tiden
for Fuldt bremsetrin (2).

3. Juster Bremsemoment (par. 1-15), s den @nskede
stopfunktion opnas. Hvis denne indstilles for lavt,
stoppes motoren ikke helt, men frilgber til
standsning i slutningen af bremseperioden.

Kontakt din lokale leverander for at fa flere oplysninger om
installationer, hvor der anvendes en ekstern nulhastig-
hedsfaler (f.eks. applikationer med variabel belastning under
bremsecyklussen).
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5.5 Jog-drift

Under jog kerer motoren ved reduceret hastighed, hvilket
muligger justering af belastningen eller letter servicear-
bejdet. Motoren kan jogges bade fremad og baglaens.

Det maksimale tilgeengelige moment ved jog er ca. 50-75 %
af motorens fulde belastningsmoment (FLT, Full Load
Torque) afhaengigt af motoren. Det tilgeengelige jog-
moment ved baglans kersel er ca. 50-75 % af jog-moment i
fremadgaende retning. Indstil jog-momentniveauet i par.
15-8.

BEMARK!

Hvis par. 15-8 indstilles til over 50 %, kan det medfare gget
akselvibration.
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70%
6o . ® . 6)
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T
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10%6

20% @
30%

L0%s

50%

1. Jog-fremad
2. Jog-bak
3. Normal drift

Jog-drift aktiveres med en programmerbar indgang (par. 3-3
Funktion, indgang A).

Stop jog-drift pad en af felgende mader:

. Fjern jog-kommandoen
. Tryk pa knappen OFF pa LCP

. Aktivér nedstop ved hjeelp af de programmerbare
indgange pa LCP

Jog startes igen ved afslutningen af en genstartsforsinkelse,
hvis jog-kommandoen stadig findes. Alle andre

kommandoer undtagen ovenstaende ignoreres under jog-
drift.

BEMARK!

Jog fungerer i 2-ledertilstand uafhaengigt af tilstanden for
fijernbetjente Start-, Stop- og Nulstilling-indgange.

BEMARK!

Jog er kun tilgeengelig for den primeaere motor (se Sekundaer 5
motor for at fa flere oplysninger om primaer og sekundeer
motorgruppe). Softstart og softstop er ikke tilgeengelige

under jog-drift.

FORSIGTIG

Drift ved langsom hastighed er ikke beregnet til kontinuerlig
drift pga. nedsat motorkgling. Jog @ndrer motorens
varmeprofil og reducerer ngjagtigheden for motorens
varmemodel. Stol ikke udelukkende pa motoroverbelast-
ningsbeskyttelsen i forbindelse med beskyttelse af motoren
under jog-drift.

5.6 Indvendig deltadrift

Funktionerne AAC, Jog og Brems understgttes ikke ved
indvendig deltadrift (seksleder). Hvis disse funktioner
programmeres, nar starteren er koblet til indvendig delta, er
resultatet som felger:

AAC Start Starteren udferer en start med konstant strem.

AAC Stop Starteren udferer et TVR-softstop, hvis Stoptid er >0
sek. Hvis Stoptid er indstillet til 9 sek, udferer starteren
et frilgb til stop.

Jog Starteren afgiver en advarsel og viser fejlmeddelelsen
Ikke understgttet option.

Bremse Starteren udferer et frilgb til stop.

BEMARK!

Ved tilkobling i indvendig delta er stramubalance den eneste
fasetabsbeskyttelse, som er aktiv under drift. Deaktiver ikke
stremubalancebeskyttelse under indvendig deltadrift.

BEMARK!

Indvendig deltadrift er kun mulig med netspzending < 600 V
AC.
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5.7 Typiske startstramme
Bestem den egnede startstrem til din applikation med disse oplysninger.

BEMARK!

Disse krav til startstram er passende og typiske under de fleste omstaendigheder. Kravene til motorernes og maskinernes
ydeevne og startmoment kan dog variere. Kontakt den lokale leverander for at fa flere oplysninger.

Applikation | Typisk startstrgm
Generelt og vand
Omrgrer 4,0 x FLC
Centrifugalpumpe 3,5 x FLC
Kompressor (skrue, ubelastet) 3,0 x FLC
Kompressor (stempel, ubelastet) 4,0 x FLC
Transporter 4,0 x FLC
Ventilator (deempet) 3,5 x FLC
Ventilator (udeempet) 4,5 x FLC
Blander 4,5 x FLC
Fortraengningspumpe 4,0 x FLC
Dykpumpe 3,0 x FLC
Metaller og udvinding
Transporter 4,5 x FLC
Stegvopsamler 3,5 x FLC
Slibemaskine 3,0 x FLC
Hammermaglle 4,5 x FLC
Stenknuser 4,0 x FLC
Rulletransporter 3,5 x FLC
Valsemaolle 4,5 x FLC
Centrifuge 4,0 x FLC
Wiretraekmaskine 5,0 x FLC
Fodevareforarbejdning
Flaskeskyller 3,0 x FLC
Centrifuge 4,0 x FLC
Torrer 4,5 x FLC
Mglle 4,5 x FLC
Pallepakker 4,5 x FLC
Separator 4,5 x FLC
Skaeremaskine 3,0 x FLC
Papirmasse og papir
Torrer 4,5 x FLC
Re-pulper 4,5 x FLC
Makuleringsanlaeg 4,5 x FLC
Petrokemisk industri
Kuglemolle 4,5 x FLC
Centrifuge 4,0 x FLC
Ekstruder 5,0 x FLC
Skruetransporter 4,0 x FLC
Transport & maskinvaerktgj
Kuglemglle 4,5 x FLC
Slibemaskine 3,5 x FLC
Materialetransportar 4,0 x FLC
Pallepakker 4,5 x FLC
Trykpresse 3,5 x FLC
Valsemglle 4,5 x FLC
Rotationsbord 4,0 x FLC
Tommer & traeprodukter
Bandsav 4,5 x FLC
Flishugger 4,5 x FLC
Rundsav 3,5 x FLC
Afbarker 3,5 x FLC
Hjornejern 3,5 x FLC
Hydraulisk stremforsyningsenhed 3,5 x FLC
Heavlemaskine 3,5 x FLC
Slibemaskine 4,0 x FLC
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5.8 Installation med hovedkontaktor

MCD 500 er forsynet med en hovedkontaktor (AC3-klassificeret). Styrespandingen skal forsynes fra kontaktorens indgangsside.

Hovedkontaktoren styres af hovedkontaktorudgangen pa MCD 500, der som standard er tildelt til udgangsrelae A (klemme 13
og 14).
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1 Styrespaending (modelafhaengig) KM1 Hovedkontaktor
2 24 V DC-udgang F1 Halvledersikringer (ekstraudstyr)
3 Fjernbetjente styreindgange S1 Start/stop
4 Motortermistorindgang (kun PTC) S2 Nulstillingskontakt
5 Releeudgange 13,14 Relzeudgang A
6 3-faseforsyning 21,22, 24 Relzeudgang B
7 Motorklemmer 33,34 Relzeudgang C

Parameterindstillinger:
. Par. 4-1 Funktion, relee A

. Veaelg Hovedkontaktor - tildeler funktionen for hovedkontaktoren til releeudgang A (standardvaerdi).
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5.9 Installation med bypass-kontaktor

MCD 500 er forsynet med en bypass-kontaktor (AC1-klassificeret). Bypass-kontaktoren styres af driftsudgangen pa MCD 500, der
som standard tildeles til udgangsrelae B (klemme 21, 22 og 24).

=

M1

— 83

—
D

©
N0

ERT RTINS
S

KM1

w
w

"
/740

(
b

S
+—o

1
17
271 |®
18
O
25
%4, ]
L. | oos
——1—0
g s 1® :
T ° g
€
1 Styrespaending (modelafhaengig) KM1 Bypass-kontaktor
2 24 V DC-udgang F1 Halvledersikringer (ekstraudstyr)
3 Fjernbetjente styreindgange S1 Startkontakt
4 Motortermistorindgang (kun PTC) S2 Stopkontakt
5 Relzeudgange S3 Nulstillingskontakt
6 3-faseforsyning 13,14 Relzeudgang A
7 Motorklemmer 21,22, 24 Relzeudgang B
33,34 Releeudgang C
Parameterindstillinger:
. Parameter 4-4 Funktion, relae B

. Veelg Ker - tildeler driftsudgangsfunktionen til Releeudgang B (standardveerdi).
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5.10 Negddrift

Under normal drift styres MCD 500 via et fjernbetjent toledersignal (klemme 17 og 18).

Ngdstop styres af et tolederkredslgb, som er sluttet til indgang A (klemme 11 og 16). Hvis indgang A lukkes, kerer MCD 500
motoren og ignorerer alle tripbetingelser.
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1 Styrespaending (modelafhaengig) S1 Start-/stopkontakt
2 24 V DC-udgang S2 Nulstillingskontakt
3 Fjernbetjente styreindgange S3 Neddriftkontakt
4 Motortermistorindgang (kun PTC) 13,14 Relzeudgang A
5 Releeudgange 21,22, 24 Relzeudgang B
6 3-faseforsyning 33,34 Relzeudgang C
7 Motorklemmer

Parameterindstillinger:
. Par. 3-3 Funktion, indgang A

. Veelg Neddrift - tildeler indgang A til neddriftsfunktion
. Par. 15-3 (Neddrift)

. Veelg Aktiver - aktiverer ngddriftstilstanden
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5.11 Hijzelpetripkredslab

Under normal drift styres MCD 500 via et fjernbetjent toledersignal (klemme 17 og 18).

Indgang A (klemme 11 og 16) sluttes til et eksternt tripkredslab (f.eks. en alarmkontakt for lavt tryk i et pumpesystem). Nar det
eksterne kredslgb aktiveres, tripper softstarteren, hvilket standser motoren.

RGN,
|

177HA52510

1 Styrespaending (modelafhaengig) S1 Start-/stopkontakt
2 24 V DC-udgang S2 Nulstillingskontakt
3 Fjernbetjente styreindgange S3 Hjeelpetripkontakt
4 Motortermistorindgang (kun PTC) 13,14 Releeudgang A

5 Releeudgange 21, 22,24 Releeudgang B

6 3-faseforsyning 33,34 Releeudgang C

7 Motorklemmer

Parameterindstillinger:
. Par. 3-3 Funktion, indgang A

. Ved at veelge Indgangstrip (N/O) tildeles Indgang A til funktionen hjeelpetrip (N/O)
. Par. 3-4 Navn, indgang A

. Veelg et navn, f.eks. Lavt tryk - tildeler et navn til Indgang A.
. Par. 3-8 Nulstillingslogik v. fjernbetjening

. Velg efter behov, f.eks. Normalt lukket - indgangene reagerer som en normal lukket kontakt.
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5.12 Softbremsning

For belastninger med hgj inerti kan MCD 500 konfigureres til softbremsning.

| denne applikation anvendes MCD 500 med kontaktorer til fremadkersel og bremsning. Nar MCD 500 modtager et startsignal
(knap S1), lukker den kontaktoren til fremadkearsel (KM1) og styrer motoren i henhold til de programmerede primare motorind-
stillinger.

Nar MCD 500 modtager et stopsignal (knap S2), abner den kontaktoren til fremadkersel (KM1) og lukker bremsekontaktoren
(KM2) efter en forsinkelse pa ca. 2-3 sekunder (KT1). KA3 er ogsa lukket for at aktivere de sekundaere motorindstillinger, som
brugeren skal programmere for at opna de enskede stopegenskaber. 5

Nar motorhastigheden nar nul, standser den eksterne akselrotationsfaler (A2) softstarteren og abner bremsekontaktoren (KM2).

phh

6o0bodo o o o
1/L13/L25/13 Ak A5 A6 0506

o —@—mc

2/T14/T26/T3 E 15 16
) 9 o MUo o o

Q
ka3 KA2| s3
KM2 ] KM1
\ N\
KT)2_7 KT1 S[L\KM KM1 KMZKA17 KMt 7 KT k2 7] [KT2
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1 Styrespaending (modelafhaengig) KA3 Bremserelae
2 Fjernbetjente styreindgange KA4 Omdrejningsfolerrelee
3 Motortermistorindgang (kun PTC) KM1 Linjekontaktor (kersel)
4 Relzeudgange KM2 Linjekontaktor (bremse)
5 3-faseforsyning KT1 Driftsforsinkelsestimer
6 Motorklemmer KT2 Bremseforsinkelsestid
A2 Akselomdrejningsfoler S1 Startkontakt
KA1 Karselsforsinkelse S2 Stopkontakt
KA2 Startrelae S3 Nulstillingskontakt

Parameterindstillinger:
. Par. 3-3 Funktion, indgang A

. Valg Valg af motorgruppe - tildeler indgang A til Valg af motorgruppe

. Indstil startegenskaberne med den primaere motorgruppe (parametergruppe 1)
. Indstil bremseegenskaberne ved hjzlp af de sekundaere motorindstillinger (parametergruppe 7)
. Par. 4-7 Funktion, relee C

. Veelg Trip - tildeler tripfunktionen til Releeudgang C

BEMARK!

Hvis MCD-500 tripper ved forsyningsfrekvens (par. 16-5 Frekvens), nar bremsekontaktoren KM2 abner, skal indstillingerne i par.
2-8 - 2-10 aendres.
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5.13 Motor med to hastigheder

MCD 500 kan konfigureres til at styre motorer med to hastigheder af Dahlander-typen ved hjelp af en hgjhastighedskontaktor

(KM1), en lavhastighedskontaktor (KM2) og en stjernekontaktor (KM3).

BEMARK!

Polamplitudemodulerede (PAM) motorer aendrer hastigheden ved faktisk at sendre statorfrekvensen ved hjeelp af den eksterne

viklingskonfiguration. Softstartere er ikke egnede til brug med denne type motor med to hastigheder.

Nar softstarteren modtager et hgjhastighedsstartsignal, lukker den hgjhastighedskontaktoren (KM1) og stjernekontaktoren

(KM3), hvorefter den styrer motoren i henhold til de primaere motorindstillinger (par. 1-1 - 1-16).

Nar softstarteren modtager et lavhastighedsstartsignal, lukker den lavhastighedskontaktoren (KM2). Dette lukker indgang A, og

MCD 500 styrer motoren i henhold til de sekundeaere motorindstillinger (par. 7-1 - 7-16).
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1 Styrespaending KA1 Fjernbetjent startrelae (lav hastighed)
2 Fjernbetjente styreindgange KA2 Fjernbetjent startrelee (hgj hastighed)
3 Releeudgange KM1 Hovedafbryder (hgj hastighed)
4 3-faseforsyning KM2 Hovedafbryder (lav hastighed)
5 Motorklemmer KM3 Stjernekontaktor (hgj hastighed)
6 Fjernbetjent lavhastighedsstartindgang |S1 Nulstillingskontakt
7 Fjernbetjent hojhastighedsstartindgang |21, 22, 24 Relzeudgang B

BEMARK!

KM2- og KM3-kontaktorer skal spaerres mekanisk.
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Parameterindstillinger:
. Par. 3-3 Funktion, indgang A

. Veelg Valg af motorgruppe - tildeler indgang A til Valg af motorgruppe
. Indstiller hgjhastighedsegenskaberne ved hjalp af par. 1-1 - 2-9
. Indstil lavhastighedsegenskaberne ved hjelp af par. 7-1 - 7-16.

. Par. 4-4 Funktion, relee B

. Veelg Trip - tildeler tripfunktionen til releeudgang B

BEMARK!

Hvis MCD 500 tripper ved forsyningsfrekvensen (par. 16-5 Frekvens), ndr hgjhastighedsstartsignalet (7) fjernes, skal indstil-
lingerne i par. 2-8 - 2-10 a&ndres.
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6 Betjening

6.1 Betjening og LCP M
6.1.1 Driftstilstande

| Hand On-tilstand:

. Motoren softstartes ved at trykke pa [HAND ON] pa
LCP

. Tryk pa [OFF] pa LCP for at stoppe motoren

. Tryk pa [RESET] pa LCP for at nulstille et trip

. Tryk pa de lokale betjeningsknapper [OFF] og o o ()
[RESET] pa samme tid for at ngdstoppe motoren. Status Quick Main
Softstarteren afbryder strammen til motoren og Menu Menu

abner den primaere kontaktor, og motoren lgber
frit og standser. Ngdstop kan ogsa styres via en c
programmerbar indgang. 6\ On
@ Warning
. Aktivér startfjernbetjeningsindgangen for at Alarm
softstarte motoren °
. Aktiver stopfjernbetjeningsindgangen for at

stoppe motoren

O O o
. Aktiver nulstillingsfjernbetjeningsindgangen for at
nulstille et trip pa starteren
BEMARK!

Bremse- og jog-funktionerne fungerer kun med inline- VLT ®
tilsluttede motorer (se Indvendig deltadrift)

| Auto On-tilstand:

Soft Starter

O O O O

Prog Start  Stop  Reset

177HA383.10
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1 Display med fire linjer, som viser oplysninger om status
0g programmering.

2 Betjeningsknapper under displayet:

Status: Vender tilbage til statusskaermbillederne
Quick Menu: Abner kvikmenuen

Main Menu: Abner hovedmenuen

Alarm Log: Abner alarmloggen

3 Menunavigationsknapper:

BACK: Afslutter menuen eller parameteren eller
annullerer en parameteraendring

OK: Abner en menu eller en parameter eller gemmer en
parameteraendring

A v: Ruller til naeste eller forrige menu eller parameter,
andrer indstillingen af den aktuelle parameter eller
ruller gennem statusskaermbillederne.

4 Lokale betjeningsknapper pa softstarter:

Hand On: Starter motoren og gar i lokal betjenings-
tilstand.

Off: Stopper motoren (kun aktiv i Hand on-tilstand).
Auto On: Indstiller starteren til Auto On-tilstand.
RESET: Nulstiller et trip (kun i Hand On-tilstand).

5 Statusindikatorlamper for fjernbetjent indgang.

6.2 Styremetoder

MCD 500 kan styres via betjeningsknapperne pa LCP (lokal
betjening), via de fjernbetjente indgange (fjernbetjening)
eller via det serielle kommunikationsnetvaerk.

. Lokal betjening er kun mulig i Hand On-tilstand.

. Fjernbetjening er kun tilgeengelig i Auto On-
tilstand.

. Styring via det serielle kommunikationsnetveerk er
altid deaktiveret i Hand On-tilstand, og start-/
stopkommandoer via det serielle netvaerk kan
aktiveres eller deaktiveres i Auto On-tilstand ved at
andre indstillingen i par. 3-2 Kommunikation v.
fiernbet.

MCD 500 kan ogsa konfigureres til auto-start eller auto-stop.
Drift med auto-start/stop er kun mulig i Auto On-tilstand og
skal konfigureres med par. 5-1 til 5-4. | Hand On-tilstand vil
starteren ignorere alle auto-start-/stopindstillinger.

Skift mellem Hand On- og Auto On-tilstand med de lokale
betjeningsknapper pa LCP.

HAND ON: Start motoren, og skift til Hand On-tilstand.
OFF: Stop motoren, og skift til Hand On-tilstand.
AUTO ON: Indstil starteren til Auto On-tilstand.

RESET: Nulstiller et trip (kun i Hand On-tilstand).

MCD 500 kan ogsa indstilles, sa det bliver muligt kun at
anvende enten lokal betjening eller fjernbetjening, via par.
3-1 Lokal/fjernbetjent

Hvis par. 3-1 indstilles til Kun fiernbetjening, deaktiveres
knappen OFF, og motoren skal stoppes via fjernbetjening
eller via det serielle kommunikationsnetveerk.

Hand On-tilstand

Auto On-tilstand

Sadan softstartes motoren

Tryk pa knappen HAND ON pa LCP

Aktivér startfjernbetjeningsindgangen

Sddan stoppes motoren

Tryk pa knappen OFF pa LCP

Aktiver stopfjernbetjeningsindgangen

Sadan nulstilles et trip pa starteren

Tryk pa knappen RESET pa LCP

Aktivér nulstillingsfjernbetjeningsind-
gangen

Deaktiveret

Auto-start/stop-drift

Aktiveret

Tryk pa de lokale betjeningsknapper OFF og RESET pa samme tid for at ngdstoppe motoren. Softstarteren afbryder strammen til
motoren og dbner den primaere kontaktor, og motoren lgber frit og standser. Nedstop kan ogsa styres via en programmerbar

indgang.

BEMARK!

Bremse- og jog-funktionerne fungerer kun med inline-tilkoblede motorer (se Indvendig deltadrift)
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6.3 Knapper til lokal betjening

Hvis par. 3-1 er indstillet til Altid LKL/FJBTN eller LKL/FJBTN
nar SLUKKET, er knapperne Hand On og Auto On altid aktive.
Hvis MCD-500 er i Auto On-tilstand, gar motoren i Hand On-
tilstand og startes, nar der trykkes pa knappen Hand On.

6.4 Displays

Pa LCP vises mange forskellige driftsoplysninger om
softstarteren. Tryk pa knappen STATUS for at dbne status-
skaermbillederne, og vaelg derefter de oplysninger, du vil se,
med knapperne 4 og V. Tryk pa knappen BACK gentagne
gange eller pa knappen STATUS for at vende tilbage til
statusskeermbillederne fra en menu.

. Temperaturovervagning

. Programmerbart skeermbillede (se par. 8-2 - 8-5)
o Strgm

. Frekvens

. Motoreffekt

. Oplysninger om seneste start
. Dato og klokkeslaet

. Sejlediagram for SCR-ledning

Kurveblad for ydeevne

BEMARK!

De viste skeermbilleder viser fabriksindstillingerne.

6.4.1 Skeermbillede for
temperaturovervagning (S1)

Temperaturskeermbilledet viser motorens temperatur som
en procentdel af den samlede varmekapacitet og viser
desuden, hvilket motordatasaet der er i brug.

Skaermbilledet for temperaturovervagning er det
almindelige statusskaermbillede.

Klar S1
MS1 000,0 A 000,0 kW
Primaer motorgruppe

M1 000 %

6.4.2 Programmerbart skeermbillede (S2)

Det brugerprogrammerbare skaermbillede pd MCD 500 kan
konfigureres til at vise de vigtigste oplysninger for den givne
applikation. Vaelg de oplysninger, der skal vises, med
parametrene 8-2 til 8-5.

Hvis par. 3-1 indstilles til Kun fjernbetjening, deaktiveres
knappen Off, og motoren skal standses ved fjernbetjening
eller via det serielle kommunikationsnetvaerk.

Klar S2

MS1 000,0 A 000,0 kW
- ef

00000 timer

6.4.3 Gennemsnitsstrom (S3)

Skaermbilledet for gennemsnitsstrom viser den gennem-
snitlige strem for alle tre faser.

Klar S3
MS1 000,0 A 000,0 kW
0,0 A

6.4.4 Strgmovervagningsskaermbillede (S4)

Stromskaermbilledet viser ledningsstrem i realtid pa hver
fase.

Klar S4

MS1 000,0 A 000,0 kW
Fasestramme

000,0 A 000,0 A 000,0 A

6.4.5 Skeermbillede for frekvensovervdgning
(S5)

Frekvensskaermbilledet viser netspaendingens frekvens som
malt af softstarteren.

Klar S5
MS1 000,0 A 000,0 kW
00,0 Hz

6.4.6 Skaermbillede for motoreffekt (S6)

Skaermbilledet for motoreffekt viser motoreffekt (kW, HK og
kVA) og effektfaktor.

Klar S6
MS1 000,0 A 000,0 kW
000,0 kW 0000 HK
0000 kVA ---ef
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6.4.7 Nyeste startoplysninger (S7)

Skaermbilledet for nyeste startoplysninger viser oplysninger
for de nyeste starter:

. startvarighed (sekunder)

. maks. trukket startstrem (som en procentdel af
motorens fuldlaststrgm)

. beregnet stigning i motortemperatur.
Klar S7
MS1 000,0 A 000,0 kW
Seneste start 000 s
000 % af FLC ATemp 0 %

6.4.8 Dato og klokkeslaet (S8)

Skaermbilledet for dato/klokkeslaet viser systemets aktuelle
dato og klokkeslaet (24-timers format). Fa flere oplysninger
om indstilling af dato og klokkeslaet i Indstilling af dato og
klokkeslaet.

Klar S8
MS1 000,0 A 000,0 kW
AAAA MMM DD
TT:MM:SS

6.4.9 Sgjlediagram for SCR-ledning

Sejlediagrammet for SCR-ledning viser ledningsniveauet for
hver fase.

L1Cond DN
E ™ —
L3Cond NN |

177HA513.10

6.4.10 Ydeevnekurveblade
MCD 500 kan vise realtidsoplysninger om ydeevne:

. Strom

. Motortemperatur
. Motor kW

. Motor kVA

. Motoreffektfaktor

De nyeste oplysninger vises i skeermens hgjre side. Aldre
data gemmes ikke. Kurvebladet kan ogsa seettes pa pause,
hvilket gor det muligt at analysere tidligere ydeevne. Tryk pa
knappen OK, og hold den nede i mere end 0,5 sekunder for
at saette kurvebladet pd pause eller genstarte det.

BEMARK!
MCD 500 indsamler ikke data, mens kurvebladet er sat pa

pause. Nar kurvebladet genoptages, vises der et lille
mellemrum mellem de gamle data og de nye data.
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7 Programmering

Der er altid adgang til programmeringsmenuen, ogsa nar
softstarteren kerer. Alle aendringer traeder i kraft gjeblik-
keligt.

7.1 Adgangskontrol

Vigtige parametre (parametergruppe 15 og hgjere) er
beskyttet af en firecifret sikkerhedsadgangskode, som
forhindrer, at uautoriserede brugere ser eller zendrer
parameterindstillingerne.

Nar en bruger forsgger at abne en begraenset parameter-
gruppe, beder LCP om en adgangskode. Der bedes om
adgangskoden én gang pr. programmeringssession, og
godkendelsen geelder, til brugeren lukker menuen.

Indtast adgangskoden ved at vaelge et tal med knapperne
BACK og OK, og skift veerdien med knapperne 4 og v. Tryk
pa OK, nar du har indtastet alle fire tal i adgangskoden. LCP
viser en bekraeftelsesmeddelelse, for den fortsaetter.

Adgangskoden kan andres i par. 15-1.

Indtast adgangskode
#itHH#
oK
Adgang tilladt
TILSYNSF@RENDE

BEMARK!

Beskyttelsessimuleringen og udgangssimuleringen er ogsa
beskyttet af sikkerhedsadgangskoden. Nulstilling af teellerne
og varmemodellen kan ses, uden at det er ngdvendigt at
indtaste en adgangskode, men der skal indtastes en
adgangskode for at nulstille.

Standardadgangskoden er 0000.

Du kan I3se menuerne for at forhindre, at brugerne aendrer
parameterindstillingerne. Justeringsldsen kan indstilles til
Laes og skriv, Skrivebeskyttet eller Ingen adgang under par.
15-2.

Hvis en bruger forsgger at @endre en parametervaerdi eller
abne hovedmenuen, ndr justeringslasen er aktiv, vises der en
fejlmeddelelse:

Adgang naegtet
Just.las aktiv

46 MG.17.K3.01 - VLT er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Programmering MCD 500 Betjeningsvejledning

7.2 Kvikmenu

7.2.1 Hurtig opsaetning

Med hurtig opsaetning opnas der hurtig adgang til ofte anvendte parametre, hvilket giver brugeren mulighed for at konfigurere
MCD 500 i henhold til de krav, der stilles i applikationen. Se Parameterbeskrivelser for at fa flere oplysninger om de enkelte
parametre.

1 Indst prm motor

1-1 Motor-FLC

1-3 Starttilstand

1-4 Stremgreense

1-5 Startstrom

1-6 Startrampetid

1-9 For lang starttid

1-10 Stoptilstand

1-11 Stoptid

2 Beskyttelse

2-1 Fasesekvens

2-4 Understrem

2-5 Forsinkelse, understrgm

2-6 Qjebl. overstrom

2-7 Forsinkelse, @jebl. overstram
3 Indgange

3-3 Funktion, indgang A

3-4 Navn, indgang A

3-5 Trip, indgang A

3-6 Tripforsink., indgang A

3-7 Forste forsink., indgang A

4 Udgange

4-1 Funktion, relee A

4-2 Aktiveringsforsinkelse, relee A
4-3 Deaktiveringsforsinkelse, relae A
4-4 Funktion relee B

4-5 Aktiveringsforsinkelse, relee B
4-6 Deaktiveringsforsinkelse, relze B
4-7 Funktion, relee C

4-8 Aktiveringsforsinkelse, relee C
4-9 Deaktiveringsforsinkelse, relae C
4-10 Advarsel, understrgm

4-11 Advarsel, overstrgm

4-12 Advarsel, motortemp.

5 Start-/stoptimere

5-1 Autostart-type

5-2 Autostart-tid

5-3 Autostop-type

5-4 Autostop-tid

8 Display

8-1 Sprog

8-2 Brugerskeaerm overst TV

8-3 Brugerskeaerm overst TH

8-4 Brugerskaerm nederst TV

8-5 Brugerskaerm nederst TH
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7.2.2 Applikationsopsaetninger

Med applikationsopsaetningsmenuen er det nemt at konfigurere MCD 500 til almindelige applikationer. MCD 500 veelger de
parametre, som er relevante for applikationen, og foreslar en typisk indstilling, og du har mulighed for at justere hver parameter,

sa den passer precist til dine behov.

De veerdier, der er fremhaevet pa displayet, er de foresldede vaerdier, mens de veerdier, som er markeret med », er de indlaeste

veerdier.

Indstil altid par. 1-1 Motor-FLC, sé den passer til motorens fuldlaststram som anfert pd motorens typeskilt. Den foresldede veerdi

for motorens FLC er den mindste FLC for starteren.

Centrifugalpumpe
Motorens fuldlaststram

Starttilstand
Profil for tilpasset start

Foreslaet veerdi

Tilpasset styring
Tidlig acceleration

Stempelkompressor
Motorens fuldlaststram

Starttilstand
Startrampetid

Foreslaet veerdi

Konstant strgm
10 sekunder

Motorens fuldlaststrom
Starttilstand

Profil for tilpasset start
Startrampetid
Stoptilstand

Profil for tilpasset stop
Stoptid

Tilpasset styring
Tidlig acceleration

5 sekunder

Tilpasset styring
Forsinket deceleration
5 sekunder

Motorens fuldlaststrom
Starttilstand
Startrampetid
Stremgreaense
Stoptilstand

Profil for tilpasset stop
Stoptid

Startrampetid 10 sekunder Stremgraense 450 %
Stoptilstand Tilpasset styring

Profil for tilpasset stop Forsinket deceleration

Stoptid 15 sekunder

Dykpumpe Transportar

Konstant strgm

5 sekunder

400 %

Tilpasset styring
Konstant deceleration
10 sekunder

Daempet ventilator
Motorens fuldlaststrom
Starttilstand
Strgmgraense

Konstant strgm
350 %

Rundknuser

Motorens fuldlaststrom
Starttilstand
Startrampetid
Stremgreaense

For lang starttid

Tid med last rotor

Konstant strgm
10 sekunder
400 %

30 sekunder
20 sekunder

Udeempet ventilator
Motorens fuldlaststrem
Starttilstand

Profil for tilpasset start
Startrampetid

For lang starttid

Tid med last rotor

Tilpasset styring
Konstant acceleration
20 sekunder

30 sekunder

20 sekunder

Kaebeknuser

Motorens fuldlaststrem
Starttilstand
Startrampetid
Stremgreaense

For lang starttid

Tid med Iast rotor

Konstant strgm
10 sekunder
450 %

40 sekunder
30 sekunder

Skruekompressor
Motorens fuldlaststram
Starttilstand

Konstant strgm

Startrampetid 5 sekunder
Stremgraense 400 %
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7.2.3 Logfgring

Med logferingsmenuen kan brugeren se oplysninger om
ydelse i realtidskurveblade.

. Strem (% af FLC)
. Motortemp (%)
. Motor kW (%)

. Motor kVA (%)

. Motor ef

De nyeste oplysninger vises i skeermens hgjre side.
Kurvebladet kan saettes pa pause med henblik pa analyse af
data ved at trykke pa knappen OK og holde den nede. Tryk
pa OK, og hold den nede for at starte kurvebladsopdate-
ringen igen.

7.3 Hovedmenu

Et tryk pa knappen Main Menu giver adgang til menuer til
konfiguration af MCD 500 i komplekse applikationer og til
overvagning af driften.

7.3.1 Parametre

Med parametrene kan du se og andre alle programmerbare
parametre, som bestemmer, hvordan MCD 500 fungerer.

Abn parametrene ved at trykke pa knappen Main Menu og
veelge Parametre.

Sadan navigerer du mellem parametrene:

. Tryk pa knappen 4 eller v for at rulle gennem
parametergrupperne.

. Tryk pa knappen OK for at se parametrene i en
gruppe.

. Tryk pa knappen BACK for at ga tilbage til forrige
niveau.

o Tryk pd knappen BACK for at lukke parametrene.

Sadan andres en parametervaerdi:

. Rul til den gnskede parameter, og tryk pa OK for at
skifte til redigeringstilstand.

. Rediger parameterindstillingen med knapperne 4
og V.

. Tryk pa OK for at gemme andringerne. Indstil-
lingen, som vises pa displayet, gemmes, og LCP
vender tilbage til parameterlisten.

o Tryk pa Back for at annullere sndringerne. LCP
vender tilbage til parameterlisten uden at gemme
andringerne.

7.3.2 Parametergenvej

MCD 500 omfatter ogsad en parametergenvej, der muligger
direkte adgang til en parameter i menuen Parametre.

. Tryk pa knappen MAIN MENU i tre sekunder for at
abne parametergenvejen.

. Vealg en parametergruppe med knappen 4 eller
v-

. Tryk pa OK eller BACK for at flytte markaren.

o Veelg et parameternummer med knappen 4 eller

vo
Parametergenvej
Angiv et
parameternummer
01-01
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7.3.3 Parameterliste

1 Indst prm motor 4 Udgange 7-11 Stoptid 2

1-1 Motor-FLC 4-1 Funktion, relee A 7-12 Tilpasset styreforst. 2

1-2 Tid med last rotor 4-2 Aktiveringsforsinkelse, relee A 7-13 Profil for tilpass. start 2

1-3 Starttilstand 4-3 Deaktiveringsforsinkelse, relee 7-14 Profil for tilpass. stop 2
A

1-4 Stremgreaense 4-4 Funktion, rele B 7-15 Bremsemoment 2

1-5 Startstrom 4-5 Aktiveringsforsinkelse, relee B 7-16 Bremsetid 2

1-6 Startrampetid 4-6 Deaktiveringsforsinkelse, relee 8 Display
B

1-7 Kickstart-niveau 4-7 Funktion, relee C 8-1 Sprog

1-8 Kickstart-tid 4-8 Aktiveringsforsinkelse, relee C  8-2 Brugerskaerm gverst TV

1-9 For lang starttid 4-9 Deaktiveringsforsinkelse, relee  8-3 Brugerskaerm gverst TH
C

1-10 Stoptilstand 4-10 Advarsel, understrem 8-4 Brugerskeerm nederst TV

1-11 Stoptid 4-11 Advarsel, overstrom 8-5 Brugerskeerm nederst TH

1-12 Tilpasset styringsforst. 4-12 Advarsel, motortemp. 8-6 Tidsbase for kurveblad

1-13 Tilpass. startprofil 4-13 Analog udgang A 8-7 Maks. just., kurveblad

1-14 Tilpass. stopprofil 4-14 Skala, analog A 8-8 Min. just., kurveblad

1-15 Bremsemoment 4-15 Maks. just., analog A 8-9 Referencenetspaending

1-16 Bremsetid 4-16 Min. just., analog A 15 Begraenset param.

2 Beskyttelse 5 Start-/stoptimere 15-1 Adgangskode

2-1 Fasesekvens 5-1 Autostart-type 15-2 Justeringslas

2-2 Stremubalance 5-2 Autostart-tid 15-3 Neddrift

2-3 Forsinkelse, stramubalance 5-3 Autostop-type 15-4 Stremkalibrering

2-4 Understrgm 5-4 Autostop-tid 15-5 Primaer styretid

2-5 Forsinkelse, understrgm 6 Autonulstil 15-6 Bypass-styretid

2-6 Qjebl. overstrom 6-1 Autonulstil.handling 15-7 Motortilslutning

2-7 @jebl. forsinkelse, ostrm 6-2 Maks. nulstil 15-8 Jogmoment

2-8 Frekvenskontrol 6-3 Nulstilingsfors., gr. A & B 16 Beskyttelseshandling

2-9 Frekvensvariation 6-4 Nulstillingsfors., gr. C 16-1 Overbelastning af motor

2-10 Frekvensforsinkelse 7 Indstil sekundaer mtr 16-2 Stremubalance

2-1 Genstartsforsinkelse 7-1 Motor-FLC 2 16-3 Understrgm

2-12 Motortempkontrol 7-2 Tid for last rotor 2 16-4 Qjebl. overstrom

3 Indgange 7-3 Starttilstand 2 16-5 Frekvens

3-1 Lokal-/fijernbetjening 7-4 Stremgraense 2 16-6 Kelepladeovertemp.

3-2 Kommunikation v. fiernbet. 7-5 Startstrem 2 16-7 For lang starttid

3-3 Funktion, indgang A 7-6 Startrampe 2 16-8 Trip, indgang A

3-4 Navn, indgang A 7-7 Kickstart-niveau 2 16-9 Motortermistor

3-5 Trip, indgang A 7-8 Kickstarttid 2 16-10 Starterkomm.

3-6 Tripforsink., indgang A 7-9 For lang starttid 2 16-11 Netvaerkskomm.

3-7 Forste forsink., indgang A 7-10 Stoptilstand 2 16-12 Batteri/ur

3-8 Nulstillingslogik v. fjernbe-

tjening
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7.4 Primaere motorindstillinger

BEMARK!

Fabriksindstillinger er meerket med *.

Parametrene under Primaere motorindstillinger konfigurerer
softstarteren til at matche den tilkoblede motor. Disse

parametre beskriver motorens driftsegenskaber og gor det
muligt for softstarteren at modellere motorens temperatur.

1-1 Motor-FLC

Option: Funktion:
Modelaf- Tilpasser starteren efter fuldlaststremmen for den
haengig tilkoblede motor. Indstilles til den nominelle

fuldlaststrem (FLC), som er angivet pa motorty-

peskiltet.

1-2 Tid med Iast rotor

Range: Funktion:
10 sek*| [0:01 - 2:00 Indstiller den maksimale varighed af den
(min:sek)] tid, motoren kan kere ved last rotorstrom

i kold tilstand, for den nar den maksimale
temperatur. Indstilles i henhold til
databladet for motoren.

Hvis oplysningerne ikke er tilgaengelige,
anbefaler vi, at vaerdien er mindre end 20

sekunder.

1-3 Starttilstand
Option:

Funktion:

Veelger softstarttilstand. Se Starttilstande i
kapitlet Applikationseksempler for at fa flere
oplysninger.

Konstant strgm*

Tilpasset styring

1-4 Stremgraense
Range: Funktion:

350%*

[100-600 % af
FLC]

Indstiller stramgraensen for konstant
strem og stremrampe-softstart som en
procentdel af motorens fulde belast-
ningsstrem. Se Starttilstande i kapitlet
Applikationseksempler for at fa flere

oplysninger.

1-5 Startstrem
Range:

Funktion:

350%* [ [100-600 % [ Indstiller startstramsniveauet for stramram-

af FLC] pestarter som en procentdel af motorens
fulde strembelastning. Indstilles, sa motoren
kan accelerere straks efter pabegyndt start.
Hvis stremrampestart ikke er ngdvendig,
indstilles startstremmen, sa den er lig med
stremgraensen. Se Starttilstande i kapitlet
Applikationseksempler for at fa flere

oplysninger.

1-6 Startrampetid

Range: Funktion:
10 sek* [ [1-180 Indstiller den samlede starttid for en AAC-
sek] start eller rampetiden for stremrampestart

(fra startstrammmen til stromgraensen). Se
Starttilstande i kapitlet Applikationseksempler
for at fa flere oplysninger.

1-7 Kickstart-niveau

Range:

Funktion:

500%*
FLC]

[100-700 % af

Indstiller niveauet for kickstart-strem.

FORSIGTIG

Kickstart udsatter det mekaniske
udstyr for egede momentniveauer.
Serg for, at motoren, belastningen
og samlingerne kan handtere
yderligere moment fer brug af denne
funktion.

1-8 Kickstart-tid

Range: Funktion:
0000 [0 - 2000 | Indstiller varigheden af kickstart. En
msek* msek] indstilling pa 0 deaktiverer kickstart. Se

Starttilstande i kapitlet Applikationseksempler
for at fa flere oplysninger.

FORSIGTIG

Kickstart udsaetter det mekaniske udstyr
for gede momentniveauer. Serg for, at
motoren, belastningen og samlingerne
kan handtere yderligere moment for
brug af denne funktion.

1-9 For lang starttid

Range:

Funktion:

For lang starttid er den maksimale periode,
hvor MCD 500 vil forsgge at starte
motoren. Hvis motoren ikke nar fuld
hastighed inden for den programmerede
graense, vil starteren trippe. Indstilles til et
tidsinterval, der er en smule lengere end
for en normal problemfri start. En
indstilling pa 0 deaktiverer beskyttelsen
mod for lang starttid.

sek*

20 [0:00 - 4:00
(min:sek)]

Indstilles efter behov.

1-10 Stoptilstand

Option:

Funktion:

Veelger stoptilstanden. Se Stoptilstande i kapitlet
Applikationseksempler for at fa flere oplysninger.

Frilgb til stop*

TVR-softstop

Tilpasset styring

Bremse

MG.17.K3.01 - VLT er et registreret varemaerke tilharende Danfoss 51




Dt

Programmering

MCD 500 Betjeningsvejledning

Range: Funktion:

0 [0:00 - 4:00 | Indstiller varigheden af softstop af motoren
sek* | (min:sek)] ved hjeelp af en tidsstyret spaendingsrampe
eller Adaptive Acceleration Control (AAC).
Hvis der er monteret en hovedkontaktor, skal
den forblive lukket, indtil stoptiden afsluttes.
Brug en programmerbar udgang, som er
konfigureret til Drift til styring af hovedkon-
taktoren. Indstiller den samlede stoptid ved
brug af bremse. Se Stoptilstande i kapitlet
Applikationseksempler for at fa flere

oplysninger.
1-12 Tilpasset styreforsteerkning
Range: Funktion:
75%* | [1% - Justerer funktionerne for AAC (Adaptive Accele-
200%)] ration Control). Denne indstilling pavirker

styring af bade start og stop.

BEMARK!

Vi anbefaler, at forsteerkningsindstillingen
indstilles til standardniveau, medmindre
AAC ikke fungerer tilfredsstillende. Hvis
motoren accelerer eller decelererer hurtigt
i slutningen af en start eller et stop, eges
forsteerkningsindstillingen med 5-10 %.
Hvis motorhastigheden svinger under start
eller stop, skal forstaerkningsindstillingen
seenkes en smule.

1-13 Profil for tilpasset start

Option: Funktion:

Veelger, hvilken profil MCD 500 skal bruge til
en softstart med AAC (Adaptive Accele-
ration Control). Se Starttilstande i kapitlet

Applikationseksempler for at fa flere

oplysninger.
Tidlig acceleration
Konstant accele-
ration*
Forsinket accele-
ration
Option: Funktion:

Veelger, hvilken profil MCD 500 skal benytte
til et AAC-softstop (Adaptive Acceleration
Control). Se Stoptilstande i kapitlet Applikati-
onseksempler for at fa flere oplysninger.

Tidlig deceleration

Konstant decele-
ration*

Forsinket accele-

ration

7.4.1 Bremse

Bremsen bruger jeevnstremsbremsning til at seenke
hastigheden for motoren aktivt. Se Stoptilstande i kapitlet
Applikationseksempler for at fa flere oplysninger.

1-15 Bremsemoment

Range: Funktion:

20%*

[20 - 100%] | Indstiller maengden af bremsemoment, som
MCD 500 bruger til at seenke motorens
hastighed.

1-16 Bremsetid
Range:

1 sek*

Funktion:

[1-30 sek] | Indstiller varigheden af jeevnstremsbremsning
under et bremsestop.

BEMARK!

Parameter 1-16 bruges sammen med par.
1-11. Se Bremse for at fa flere oplysninger.

7.5 Beskyttelse

2-1 Fasesekvens

Option: Funktion:

Veelger, hvilken fasesekvens, softstarteren tillader
ved start. Under forstartskontrollerne vil
starteren undersgge raekkefglgen af faserne ved
indgangsklemmerne og trippe, hvis den faktiske
reekkefelge ikke passer til den valgte option.

Alle sekvenser*

Kun positive

Kun negative

7.5.1 Stremubalance

MCD 500 kan konfigureres til at trippe, hvis streammene pa
de tre faser adskiller sig fra hinanden med mere end den
angivne maengde. Ubalancen beregnes som forskellen
mellem de hgjeste og laveste stramme pa alle tre faser som
en procentdel af den hgjeste stram.

Registrering af stramubalancen desensibiliseres med 50 %
under start og softstop.

2-2 Stremubalance

Range: Funktion:

30%*

[10% - 50%] | Indstiller trippunktet for beskyttelse af
stromubalance.

2-3 Stremubalanceforsinkelse

Range: Funktion:
3 sek*| [0:00 - 4:00 Saenker MCD 500's reaktion pa
(min:sek)] stremubalancen og undgar trip pga.
midlertidige svingninger.
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7.5.2 Understram 2-9 Frekvensvariation

Option:  Funktion:

MCD 500 kan konfigureres til at trippe, hvis gennemsnits-
stremmen for alle tre faser falder til under et specifikt niveau,
mens motoren kerer.

Veelger softstarterens tolerance for frekvensvariation.
Det kan medfgre skader og for tidlig nedslidning, hvis
motoren kerer uden for den specificerede frekvens i

2-4 Understrgm lange perioder.
Range: Funktion: +2 Hz
20%* | [0% - Indstiller trippunktet for understramsbe- +5Hz
100%]) skyttelse som en procentdel af motorens + 10 Hz
fuldlaststrem. Indstilles til et niveau mellem + 15 Hz

motorens normale driftsomrade og motorens
2-10 Frekvensforsinkelse

magnetiseringsstrem (tomgang) (typisk 25-35

% af fuldlaststrem). En indstilling p& 0 % Range: Funktion:
deaktiverer understramsbeskyttelsen. 1 sek*| [0:01 - 4:00 Seenker MCD 500's reaktion pé frekvens-
(min:sek)] forstyrrelser og undgar trip pga.

2-5 Understrgmsforsinkelse

midlertidige svingninger.

Range: Funktion: BEMERK!

5 sek*| [0:00 - 4:00 Saenker MCD 500's reaktion pa Hvis netspaendingsfrekvensen falder
(min:sek)] understrgm og undgér trip pga. til under 35 Hz eller stiger til over 75
Hz, vil starteren trippe med det
samme.

midlertidige svingninger.

7.5.3 Qjeblikkelig overstrgm

2-11 Genstartsforsinkelse

MCD 500 kan konfigureres til at trippe, hvis gennemsnits- Range: Funktion:
strammen for alle tre faser overstiger et specifikt niveau, 10 [00:01 - MCD 500 kan konfigureres til at gennem-
mens motoren kgrer. sek* 60:00 tvinge en forsinkelse mellem afslutningen

(min:sek)] af et stop og begyndelsen pa naeste start.

2-6 @jeblikkelig overstrem
. Under genstartsforsinkelsen viser displayet
Range: Funktion:

400%* | [80-600 % af FLC] | Indstiller trippunkt til gjeblikkelig flere starter.

overstrgmsbeskyttelse som en BEM ERK|
rocentdel af motorens fuldlaststrem. ,.
P Genstartsforsinkelsen males fra afslut-

2-7 @jeblikkelig overstrgmsforsinkelse ningen af hver enkelt stop. Andringer
af genstartsforsinkelsen traeder i kraft

den resterende tid, for der kan forsages

Range: Funktion:
- - med det samme.
0 sek* [ [0:00 - 1:00 Saenker MCD 500's reaktion pa
(min:sek)] overstrem og undgar trip pga. 2-12 Motortemperaturkontrol
midlertidige overstremsniveauer.

Option: Funktion:

. Veelger, om MCD 500 skal godkende, at motoren
7.5.4 Frekvenstrip

har tilstraekkelig varmekapacitet til en vellykket

start. Softstarteren sammenligner motorens
MCD 500 overvager netspaendingsfrekvensen under hele

driften og kan konfigureres til at trippe, hvis frekvensen viser
variation ud over den angivne tolerance.

beregnede temperatur med temperaturstig-
ningen fra den sidste motorstart og kerer kun,
hvis motoren er kelig nok til at gennemfgre en
2-8 Frekvenskontrol vellykket start.

Kontroller
ikke*
Kontrollér

Option: Funktion:

Kontroller ikke

Kun start
Start/drift*
Kun drift

Bestemmer, hvornar starteren skal overvage et

frekvenstrip.
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7.6 Indgange

3-1 Lokal-/fijernbetjening 3-3 Funktion, indgang A

Option: Funktion: Option: Funktion:
Veelger, hvornar knapperne AUTO ON og fijernbetjent tilstand. Knapperne HAND ON og
HAND ON kan anvendes til at skifte til AUTO ON er deaktiveret, og softstarteren
tilstandene Hand On eller Auto On. ignorer alle kommandoer for Veelg lokal/
Altid lok./fiern* [ Brugeren kan altid skifte mellem lokal fiernbetjent fra det serielle kommunikations-
betjening og fjernbetjening. netveerk.
Kun lokal Alle fjernbetjente indgange deaktiveres. Par. 3-1 skal indstilles til Altid lok./fiern for at
betjening bruge indgang A til at veelge mellem lokal
Kun fjernbe- Veelger, hvorvidt starteren kan anvendes i betjening og fjernbetjening.
tjening tilstandene Hand On eller Auto On. Neddrift Ved neddrift fortseetter softstarteren med at

kere, indtil den standses, og alle trip og

3-2 Kommunikation v. fjernbet. advarsler ignoreres (se par. 15-3 for at f3 flere

Option: Funktion: oplysninger).
Vaelger, hvorvidt starteren accepterer Ved at lukke kredslgbet mellem 11 og 16
kommandoerne Start og Stop fra det serielle aktiveres ngddriften.
kommunikationsnetvaerk i fiernbetjent Ved at dbne kredslgbet afsluttes neddrift, og
tilstand. Kommandoerne Tving komm.trip, MCD 500 standser motoren.
Lokal-/fjernbetjening og Teststart og Nedstop MCD 500 kan modtage kommandoer til
Nulstilling er altid aktiveret. nedstop af motoren, hvilket ignorerer softstop-
Deaktiver styring i tilstanden, som er indstillet i par. 1-10.
RMT Nar kredslgbet mellem 11 og 16 abnes, ger
Aktivér styring i softstarteren det muligt for motoren at frilobe
RMT* til stop.
Jog-fremad Aktiverer jog-drift i fremadgaende retning
(kore kun i lembetjet tstand).
Option: Funktion: Jog-bak Aktiverer jog-drift i bagudgaende retning (kerer
Vaelger funktion for indgang A. kun i fjernbetjent tilstand).

Valg af MCD 500 kan konfigureres med to saerskilte seet 3-4 Navn, indgang A

motorgruppe* | motordata. De primaere motordata

programmeres med par. 1-1 til 1-16. De Option: Funktion:

sekundaere motordata programmeres med par. Veelger en meddelelse, som LCP skal

7-1 til 7-16. vise, nar indgang A er aktiv.

De sekundaere motordata kan anvendes, hvis Indgangstrip*

par. 3-3 indstilles til Valg af motorgruppe, og Lavtryk

klemme 11 og 16 skal lukkes, nar der afgives en Hojtryk

startkommando. MCD 500 kontrollerer, hvilke Pumpefejl

motordata der skal bruges ved start, og bruger Lavt niveau

derefter de motordata for hele start-/stopcy- Hejt niveau

klussen. Ingen gennemstrgmning
Indgangstrip Indgang A kan anvendes som trip af Nedstop
(N/O) softstarteren. Nar par. 3-3 er indstillet til Styreenhed

Indgangstrip (N/O), trippes softstarteren af et PLC

lukket kredslgb mellem 11 og 16 (par. 3-5, 3-6, Vibrationsalarm

3-7).
Indgangstrip Nar par. 3-3 er indstillet til Indgangstrip (N/C),
(N/C) vil et abent kredslgb mellem 11 og 16 trippe Option: Funktion:

softstarteren (par. 3-5, 3:6, 3-7). Vaelger, hvornr der kan udlgses et indgangstrip.
Veelg lokal/ Indgang A kan bruges til at vaelge mellem lokal Altid aktiv* | Der kan altid udlgses et trip, nar softstarteren
fiernbetjent betjening og fjernbetjening i stedet for at bruge

modtager strgm.

knapperne pa LCP. Nar indgangen er aben, er - - -
PP . P . gang . Kun drift | Der kan udlgses et trip, nar softstarteren kerer,
starteren i lokal tilstand og kan styres via LCP.
stopper eller starter.

Nar indgangen er lukket, er starteren i

Kun drift | Der kan kun udlgses et trip, mens softstarteren kerer.
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3-6 Tripforsinkelse, indgang A

Range: Funktion:

4-3 Deaktiveringsforsinkelse, relee A

Range:

Funktion:

0 sek* | [0:00 - 4:00 (min:sek)] [ Indstiller forsinkelsen mellem
aktivering af indgang og softstar-

tertrip.

3-7 Startforsinkelse, indgang A

Range: Funktion:
0 sek*| [00:00 - 30:00 Indstiller en forsinkelse, far der kan
(min:sek)] opsta et indgangstrip. Startforsinkelsen

tlles fra det tidspunkt, hvor der
modtages et startsignal. Status for
indgangen ignoreres, indtil startforsin-

kelsen er udlgbet.

3-8 Nulstillingslogik v. fjernbetjening

Option: Funktion:

Veelger, hvorvidt den fjernbetjente nulstillings-
indgang for MCD 500 (klemme 25 og 18)
normalt er dben eller lukket.

Normalt lukket*
Normalt aben

7.7 Udgange

4-1 Funktion, relee A

Option: Funktion:
Veelger funktion for relee A (som regel aben).

Deaktiv Relze A bruges ikke.

Hovedkontaktor* | Releeet lukker, ndr MCD 500 modtager en
startkommando, og forbliver lukket, sa leenge
motoren modtager spaending.

Drift Relaeet lukker, nar starteren skifter til drifts-
tilstand.

Trip Relaeet lukker, nar starteren tripper.

Advarsel Relaeet lukker, nér starteren afgiver en
advarsel.

Advarsel, Relaeet lukker, nar advarslen for understrgam

understrgm aktiveres (par. 4-10 Advarsel, understrom).

Advarsel, Relaeet lukker, nér advarslen for overstrom

overstrem aktiveres (par. 4-11 Advarsel, overstrgm).

Advarsel, Relaeet lukker, nar advarslen for motortem-

motortemp. peratur aktiveres (par. 4-12 Advarsel,
motortemperatur).

7.7.1 Forsinkelser, relee A

MCD 500 kan konfigureres til at vente inden abning eller
lukning af relee A.

4-2 Aktiveringsforsinkelse, rele A

Range: Funktion:

0 sek* | [0:00 - 5:00 (min:sek)] | Indstiller forsinkelsen for lukning af

rele A.

0 sek*

[0:00 - 5:00 (min:sek)]

Indstiller forsinkelsen for
genabning af relee A.

7.7.2 Relee Bog C

Parameter 4-4 til 4-9 konfigurerer driften for relee B og C pa
samme made som parameter 4-1 til 4-3 konfigurerer relee A.

4-4 Funktion, relee B

Option: Funktion:

Veelger funktion for relee B (omkobling).

Deaktiv Relae B bruges ikke

Hovedkontaktor | Releeet lukker, ndr MCD 500 modtager en
startkommando, og forbliver lukket, sa leenge
motoren modtager spaending.

Drift* Relaeet lukker, nar starteren skifter til drifts-
tilstand.

Trip Relzeet lukker, ndr starteren tripper.

Advarsel Relaeet lukker, nar starteren afgiver en
advarsel.

Advarsel, Relzeet lukker, nar advarslen for understrgm

understrgm aktiveres (par. 4-10 Advarsel, understrom).

Advarsel, Relaeet lukker, nar advarslen for overstrgm

overstrgm aktiveres (par. 4-11 Advarsel, overstrom).

Advarsel, Relzeet lukker, nar advarslen for motortem-

motortemp. peratur aktiveres (par. 4-12 Advarsel,
motortemperatur).

Range:

4-5 Aktiveringsforsinkelse, relee B

Funktion:

0 sek*

[0:00 - 5:00 (min:sek)]

Indstiller forsinkelsen for lukning af
relee B.

4-6 Deaktiveringsforsinkelse, relee B

Range:

Funktion:

0 sek*

[0:00 - 5:00 (min:sek)]

Indstiller forsinkelsen for
gendbning af relee B.

4-7 Funktion, relee C

Option: Funktion:
Velger funktion for relee C (normalt dben).
Deaktiv Relze C er ikke i brug
Hovedkontaktor | Relaeet lukker, nar MCD 500 modtager en
startkommando, og forbliver lukket, sa laenge
motoren modtager spaending.
Drift Relzeet lukker, nar starteren skifter til drifts-
tilstand.
Trip* Relaeet lukker, nar starteren tripper.
Advarsel Relzeet lukker, nar starteren afgiver en advarsel.
Advarsel, Relzeet lukker, nar advarslen for understrgm
understrogm aktiveres (par. 4-10 Advarsel, understrom).
Advarsel, Relaeet lukker, nar advarslen for overstrom
overstrem aktiveres (par. 4-11 Advarsel, overstrom).
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4-7 Funktion, relee C

Option: Funktion:
Advarsel, Relzeet lukker, nar advarslen for motortem-
motortemp. peratur aktiveres (par. 4-12 Advarsel,
motortemperatur).

4-8 Aktiveringsforsinkelse, relee C

Range: Funktion:

0 sek* | [0:00 - 5:00 (min:sek)] | Indstiller forsinkelsen for lukning af

rele C.

4-9 Deaktiveringsforsinkelse, relae C

Range: Funktion:

0 sek* | [0:00 - 5:00 (min:sek)] | Indstiller forsinkelsen for

genabning af rele C.

7.7.3 Advarsel for understrem og advarsel
for overstrgm

MCD 500 er forsynet med advarsler for under- og overstrem,
som afgiver en advarsel ved unormal drift. Stremadvarslerne
kan konfigureres til at angive et unormalt stramniveau under
drift, som ligger mellem det normale driftsniveau og
understrammen eller de gjeblikkelige overstrgmstripni-
veauer. Advarslerne om situationen kan videregives til
eksternt udstyr via en af de programmerbare udgange.
Advarslerne ryddes, nér stremmen vender tilbage til det
normale driftsomrade ved 10 % af motorens programmerede
fuldlaststrom.

4-10 Advarsel, understrom

Range: Funktion:

50%* | [1-100 % af FLC] | Indstiller det niveau, hvor advarslen for
understrem er aktiv, som en procentdel
af motorens fuldlaststrem.

4-11 Advarsel, overstram

Range: Funktion:

100%* | [50-600 % af FLC] | Indstiller det niveau, hvor advarslen for
overstrgm er aktiv, som en procentdel

af motorens fuldlaststrom.

7.7.4 Advarsel, motortemperatur

MCD 500 er forsynet med en funktion, som advarer om
motortemperatur i tilfeelde af unormal drift. Advarslen kan
angive, at motoren kerer over den normale driftstemperatur,
men lavere end overbelastningsgraensen. Advarslen om
situationen kan videregives til eksternt udstyr via en af de
programmerbare udgange.

4-12 Advarsel, motortemperatur

Range: Funktion:

7.7.5 Analog udgang A

MCD 500 er forsynet med en analog udgang, der kan kobles
til ekstraudstyr, som overvager motorens ydeevne.

4-13 Analog udgang A

Option: Funktion:

Veelger, hvilke oplysninger, der skal rapporteres
via analog udgang A.

Strem (% af
FLO)*
Motortemp (%) | Motortemperaturen som en procentdel af

Strem som en procentdel af motorens
fuldlaststrom.

motorens tjenestefaktor (beregnet af softstar-
terens varmemodel).

Motoreffekt i kilowatt. 100 % er motorens FLC
(par. 1-1) ganget med referencenetspaendingen

Motor kW (%)

(par. 8-9). Effektfaktoren antages at veere 1,0.
V3 x V x|/ Fc X ef
1000

Motorens kilovoltampere. 100 % er motorens

Motor kVA (%)
FLC (par. 1-1) ganget med referencenetspaen-
dingen (par. 8-9).
V3 X VX g

1000
Motorens effektfaktor som malt af softstarteren.

Motorens ef

4-14 Skala, analog A

Option: Funktion:
Veelg udgangens gnskede omréade.
0-20 mA
4-20 mA*
Range: Funktion:
100%* | [0% - 600%] | Kalibrerer den gverste greense for den

analoge udgang, sa den svarer til det signal,

der males pa en ekstern strammaler.

4-16 Minimal justering analog A

Range: Funktion:

0%* | [0% - 600%)] | Kalibrerer den nedre graense for den analoge
udgang, sa den svarer til det malte signal pa

en ekstern strammaler.

7.8 Start-/stoptimere

o o - 6] | Indstiller det niveau, hvor motortemperatu-
80%* | [0% - 160%] | Indstiller det ni h tortemperat
radvarslen aktiveres, som en procentdel af

motorens varmekapacitet.

AFORSIGTIG]|

Autostarttimere tilsideseetter andre former for styring.
Motoren kan starte uden varsel.
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5-1 Autostarttype
Option:

Funktion:

Veelger, hvorvidt softstarteren skal autostarte efter
en specifik forsinkelse eller pa et bestemt tidspunkt
pa dagen.

Deaktiveret* | Softstarteren autostarter ikke.

Timer Softstarteren vil autostarte efter en forsinkelse i
forhold til naeste stop som angivet i par. 5-2.
Ur Softstarteren autostarter ved det klokkeslzet, som er

programmeret i par. 5-2.

5-2 Autostart-tid

Range: Funktion:
1 min* [ [00:01 - 24:00 Indstiller klokkeslaettet for, hvornar
(tim:min)] softstarteren skal autostarte, i 24-
timers format.

5-3 Autostoptype

Option: Funktion:

Veelger, om softstarteren autostopper efter en
specifik forsinkelse eller et tidspunkt pa dagen.

Deaktiveret* | Softstarteren autostopper ikke.

Klokkeslaet | Softstarteren autostopper efter en forsinkelse i
forhold til den naeste start som specificeret i par.
5-4.

Ur Softstarteren vil autostoppe pa det klokkeslaet, som

er programmeret i par. 5-4.

5-4 Autostoptid

Range: Funktion:

1 min*| [00:01 - Indstiller det klokkesleet, hvor softstarteren
24:00 skal autostoppe, i 24-timers format.
(tim:min)]

FORSIGTIG

Denne funktion skal ikke bruges
sammen med fjernbetjent to-
lederstyring. Softstarteren vil stadig
acceptere start- og stopkommandoer
fra de fjernbetjente indgange eller det
serielle kommunikationsnetveerk. Brug
par. 3-1 Lokal/fjernbetjent til at
deaktivere lokal betjening eller fjernbe-
tjening. Hvis autostart er aktiveret, og
brugeren er i menusystemet, vil
autostart veere aktiv, hvis menuen far
timeout (hvis der ikke registreres
tastaturaktivitet i fem minutter).

7.9 Autonulstil

MCD 500 kan programmeres til at nulstille visse trip
automatisk, hvilket kan hjzelpe med at reducere drifts-
nedetid. Trip opdeles i tre kategorier med henblik pa
autonulstilling afhaengigt af risikoen for softstarteren:

Gruppe

Stremubalance
Fasetab
Effekttab
Netfrekvens

Understrem
B Qjeblikkelig overstrom
Trip, indgang A

Overbelastning af motor
C Motortermistor

Starterovertemperatur

Andre trip kan ikke nulstilles automatisk.

Denne funktion er perfekt til fiernbetjente installationer, som
bruger 2-lederstyring i Auto On-tilstand. Hvis 2-lederstart-
signalet er til stede efter en autonulstilling, vil MCD 500
genstarte.

6-1 Autonulstil.handling

Option: Funktion:

Veelger, hvilke trip, der kan autonul-
stilles.

Autonulstil ikke*
Nulstillingsgruppe A

Nulstillingsgruppe A & B

Nulstillingsgruppe A, B & C

6-2 Maks. nulstil

Range:

Funktion:

1* | [1-5]]Indstiller, hvor mange gange softstarteren vil autonul-
stille, hvis den fortseetter med at trippe.
Nulstillingsteelleren gges med én, hver gang
softstarteren autonulstilles, og falder med én efter

hver vellykket start-/stopcyklus.

BEMARK!

Nulstillingsteelleren vender tilbage til 0, hvis starteren
nulstilles manuelt.

7.9.1 Autonulstillingsforsinkelse

MCD 500 kan konfigureres til at vente, for trippet autonul-
stilles. Saerskilte forsinkelser kan indstilles til trip i gruppe A
og B eller i gruppe C.

6-3 Nulstillingsforsinkelse, gruppe A & B

Range: Funktion:

5 sek*| [00:05 - 15:00 Indstiller nulstillingsforsinkelsen for
(min:sek)] trip i gruppe A og B.

Range: Funktion:

5 min*| [5-60 (minutter)] | Indstiller autonulstillingsforsinkelsen

for trip i gruppe C.
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7.10 Sekundaer motorgruppe

7-1 Motor-FLC 2
Range:

Funktion:

7-8 Kickstarttid 2

Range: Funktion:

[Motorafhaengig] | Tilpasser starteren efter den sekundaere
motorens fuldlaststrem. Indstilles til den
nominelle fuldlaststrem (FLC), som er angivet

pa motortypeskiltet.

0000 msek* | [0 - 2000 msek] [ Indstiller varigheden af kickstart.
En indstilling pa 0 deaktiverer

kickstart.

7-9 For lang starttid 2

7-2 Tid med last rotor 2 Range: Funktion:
Range: Funktion: For lang starttid er den maksimale periode,
10 sek* | [0:01 - 2:00 Indstiller den maksimale varighed af den hvor MCD 500 vil forsege at starte
(min:sek)] tid, motoren kan kore ved last rotorstrom motoren. Hvis motoren ikke nar fuld
i kold tilstand, fer den nar den maksimale hastighed inden for den programmerede
temperatur. Indstilles i henhold til greense, vil starteren trippe. Indstilles til et
databladet for motoren. tidsinterval, der er en smule leengere end
Hvis oplysningerne ikke er tilgeengelige, for en normal problemfri start. En
anbefaler vi, at veerdien er mindre end 20 indstilling pa 0 deaktiverer beskyttelsen
sekunder. mod for lang starttid.
20 [0:00 - 4:00 | Indstiller det overskydende tidsrum for den
o
sek* (min:sek)] sekundaere motor.

Funktion:

Option:

Veelger starttilstanden for den sekundaere
motor.

7-10 Stoptilstand 2
Funktion:

Option:

Konstant strgm*

Tilpasset styring

7-4 Stremgraense 2
Range: Funktion:

350%*

[100-600 % af
FLC] strom og stremrampe-softstart som en

Indstiller stramgraensen for konstant

procentdel af motorens fulde belast-
ningsstrem.

7-5 Startstrem 2

Range: Funktion:

350%*

[100-600 % | Indstiller startstremsniveauet for stremram-

af FLC] pestarter som en procentdel af motorens
fulde strembelastning. Indstilles, sa
motoren kan accelerere straks efter
pabegyndt start.

Hvis stremrampestart ikke er ngdvendig,
indstilles startstremmen, s& den er lig med

stremgraensen.

7-6 Startrampetid 2
Range:
10 sek*

Funktion:

[1-180 sek] | Indstiller den samlede starttid for en AAC-
start eller rampetiden for stremrampestart

(fra startstrammmen til stramgraensen).

7-7 Kickstart-niveau 2
Range:
[ 5009

Funktion:

[100-700 % af FLC] | Indstiller niveauet for kickstart-stram. |

Veelger stoptilstanden for den sekundeere
motor.

Frileb til stop*
TVR-softstop
Tilpasset styring
Bremse

7-11 Stoptid 2

Range: Funktion:
0 sek* | [0:00 - 4:00 [ Indstiller varigheden af softstop af motoren
(min:sek)] ved hjzelp af en tidsstyret spaendingsrampe

eller Adaptive Acceleration Control (AAC).
Hvis der er monteret en hovedkontaktor,
skal den forblive lukket, indtil stoptiden
afsluttes. Brug en programmerbar udgang,
som er konfigureret til Drift til styring af
hovedkontaktoren. Indstiller den samlede

stoptid ved brug af bremse.

7-12 Tilpasset styreforstaerkning 2

Range: Funktion:
75%* | [1% - Justerer funktionerne for AAC (Adaptive
200%)] Acceleration Control).

1%
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7-12 Tilpasset styreforsteerkning 2

Range:

Funktion:

BEMARK!

Vi anbefaler, at forstaerkningsindstillingen
indstilles til standardniveau, medmindre
AAC ikke fungerer tilfredsstillende.

Hvis motoren accelererer og decelererer
hurtigt i slutningen af start eller stop, kan
forsteerkningen @ges med 5-10 %. Hvis
motorhastigheden svinger under start
eller stop, kan forstaerkningsindstillingen
sankes en smule.

7-13 Profil for tilpasset start 2

8-1 Sprog

Option:

Funktion:

Portugisisk (Portugués)

Fransk (Francais)

Italiensk (Italiano)

Russisk (Pycckui)

7.11.1 Brugerprogrammerbart skeermbillede

Valger, hvilke fire dele der skal vises pa det programmerbare
overvagningsskaermbillede.

8-2 Brugerskaermbillede - gverst til venstre

Option: Funktion: Option: Funktion:

Veelger, hvilken profil MCD 500 skal Veelger den del, der vises i den gverste venstre del

bruge til en softstart med AAC (Adaptive af skeermbilledet.

Acceleration Control). Tom Viser ingen data i det valgte omrdde, hvilket
Tidlig acceleration muligger visning af meddelelser, der kan vises
Konstant acceleration® uden at overlappe.
Forsinket acceleration Starterstatus | Starterens driftsstatus (starter, kerer, stopper eller

trippet). Kun tilgeengelig til "@verst TV" og "Nederst
-

Option: Funktion: Motorstrgm | Den gennemsnitlige stram malt pa tre faser.
Veelger, hvilken profil MCD 500 skal Motor ef* Motorens effektfaktor malt af softstarteren.
benytte til et AAC-softstop (Adaptive Netfrekvens | Den gennemsnitlige frekvens malt pa tre faser.
Acceleration Control). Motor kW | Motorens driftseffekt i kilowatt.

Tidlig deceleration Motor HK | Motorens driftseffekt i hestekraefter.
Konstant deceleration” Motortemp | Motorens temperatur malt af varmemodellen.
Forsinket acceleration kWh Antallet af kilowatt-timer, motoren har kert via
Korte timer | Antallet af timer, motoren har kert via softstarteren.
Range: Funktion:
20%* [ [20 - 100%] | Indstiller maengden af bremsemoment, som

MCD 500 bruger til at seenke motorens
hastighed.

7-16 Bremsetid 2

Range: Funktion:
1 sek*| [1-30 sek] | Indstiller varigheden af jeevnstremsbremsning
under et bremsestop.
BEMARK!
Parameter 7-16 bruges sammen med par.
7-11.
7.11 Display
Option: Funktion:
Veelger, hvilket sprog LCP skal vise
meddelelser og feedback pa.
Engelsk*
Kinesisk (F13k)
Spansk (Espaiiol)
Tysk (Deutsch)

Option: Funktion:
Veelger det element, der vises i den gverste
hgjre del af skaermen.

Tom* Viser ingen data i det valgte omrade, hvilket
muligger visning af meddelelser, der kan
vises uden at overlappe.

Starterstatus Starterens driftsstatus (starter, kerer, stopper
eller trippet). Kun tilgeengelig til "@verst TV"
og "Nederst TV".

Motorstrem Den gennemsnitlige strem malt pa tre faser.

Motor ef Motorens effektfaktor malt af softstarteren.

Netspaendings- Den gennemsnitlige frekvens malt pa tre

frekvens faser.

Motor kW Motorens driftseffekt i kilowatt.

Motor HK Motorens driftseffekt i hestekraefter.

Motortemp Motorens temperatur malt af varmemo-
dellen.

kWh Antallet af kilowatt-timer, motoren har kert
via softstarteren.

Karte timer Antallet af timer, motoren har kart via

softstarteren.
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8-4 Brugerskeermbillede - nederst til venstre

8-6 Tidsbase for kurveblad

Option: Funktion: Option: Funktion:
Veelger den del, der skal vises nederst til venstre pa 10 sek*
skaermbilledet. 30 sek
Tom Viser ingen data i det valgte omrade, hvilket 1 min
muligger visning af meddelelser, der kan vises 5 minutter
uden at overlappe. 10 minutter
Starterstatus | Starterens driftsstatus (starter, kerer, stopper eller 30 minutter
trippet). Kun tilgeengelig til "@verst TV" og "Nederst Ttime

TV".

8-7 Maks. kurvebladsjustering

softstarteren.

Korte timer* | Antallet af timer, motoren har kert via softstarteren.

8-5 Brugerskeermbillede - nederst til hgjre

Option: Funktion:
Veelger den del, der vises nederst til hgjre pa
skaermbilledet.

Tom* Viser ingen data i det valgte omrade, hvilket

muligger visning af meddelelser, der kan vises
uden at overlappe.

Starterstatus | Starterens driftsstatus (starter, kerer, stopper eller
trippet). Kun tilgeengelig til "@verst TV" og "Nederst

Motorstrem | Den gennemsnitlige strem malt pa tre faser.

Motor ef Motorens effektfaktor malt af softstarteren.

Netfrekvens [ Den gennemsnitlige frekvens malt pa tre faser.

Motor kW Motorens driftseffekt i kilowatt.

Motor HK Motorens driftseffekt i hestekraefter.

Motortemp | Motorens temperatur malt af varmemodellen.

kWh Antallet af kilowatt-timer, motoren har kert via
softstarteren.

Kerte timer | Antallet af timer, motoren har kert via softstarteren.

7.11.2 Ydeevnekurveblade

Med logferingsmenuen kan brugeren se oplysninger om
ydeevne i realtidskurveblade.

De nyeste oplysninger vises i skaermens hgjre side.
Kurvebladet kan saettes pa pause med henblik pa analyse af
data ved at trykke pa knappen OK og holde den nede. Tryk
pa OK, og hold den nede for at starte kurvebladsopdate-
ringen igen.

8-6 Tidsbase for kurveblad

Option: Funktion:

Indstiller tidsskalaen for kurveblade. Kurvebladet
udskifter lebende gamle data med nye data.

Motorstrem | Den gennemsnitlige stram malt pa tre faser.

Motor ef Motorens effektfaktor malt af softstarteren. Range: Funktion:

Netfrekvens [ Den gennemsnitlige frekvens malt pa tre faser. 400%* | [0% - 600%)] | Justerer den @verste greense for ydeevne-
Motor kW Motorens driftseffekt i kilowatt. kurvebladet

Motor HK Motorens driftseffekt i hestekraefter.

Motortemp | Motorens temperatur malt af varmemodellen.
kWh Antallet af kilowatt-timer, motoren har kert via Range: Funktion:

0%* | [0% - 600%] | Justerer den nederste graense for ydeevnekur-
vebladet.

8-9 Referencenetspaending
Range: Funktion:

400 V*

[100-690 V1 | Indstiller den nominelle spaending for
overvagningsfunktionerne pa LCP. Dette
bruges til at beregne motorens kilowatt og
kilovoltampere (kVA), men pavirker ikke
MCD 500's motorstyringsbeskyttelse.

Angiv den malte netspaending.

7.12 Begrensede parametre

15-1 Adgangskode

Range: Funktion:
0000% | [0000 - | Indstiller adgangskoden for simuleringsvaer-
9999] ktgjerne og nulstillingstaelleren eller den

begraensede del af programmeringsmenuen
(parametergruppe 15 og hgjere).

Veelg det tal, der skal eendres, med knapperne
BACK og OK, og rediger veerdien med knapperne
AogV.

BEMARK!

| tilfelde af en mistet adgangskode skal du
kontakte din leverander for at fa en master-
adgangskode, som du skal bruge til at
programmere en ny adgangskode.

15-2 Justeringslas

Option: Funktion:

Veelger, om LCP skal tillade, at parametrene
andres via programmeringsmenuen.

Laes & skriv* [ Ger det muligt for brugerne at sendre parameter-
veerdierne i programmeringsmenuen

Skrivebe- Forhindrer, at brugerne andrer parametervaer-

skyttet dierne i programmeringsmenuen.
Parameterveerdier kan stadig ses.

60 MG.17.K3.01 - VLT er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Dt

Programmering MCD 500 Betjeningsvejledning

15-2 Justeringslas 15-6 Bypass-kontaktortid

Option: Funktion: Range: Funktion:
Ingen Forhindrer at brugeren justerer parametrene i kontaktor. Hvis tiden er for kort, vil
adgang programmeringsmenuen, hvis der ikke angives en ‘ ‘ starteren trippe. ‘
adgangskode. . .
a——

Andringer af indstillingen for Justeringslas Option: Funktion:

traeder forst i kraft, ndr programmerings-
menuen er blevet lukket.

Veelger, om softstarteren automatisk skal
registrere formatet for tilslutning af motoren.

Autoregistrering®
15-3 Neddrift Inline

Option: Funktion: Indvendig delta

Velger, hvorvidt softstarteren skal tillade ngddrift. | 15-8 Jog-moment

naddrift vil softstarteren starte (hvis den ikke allerede .
Range: Funktion:

50%* | [20% - 100%)] | Indstiller momentniveauet til jog-drift. Se
afsnittet Jog-drift for at fa flere oplysninger.

kerer) og fortseette driften, indtil neddriften udlgber, og

ignorere stopkommandoer og trip.

Neddrift styres ved hjeelp af en programmerbar indgang.

Nér neddrift er aktiveret i modeller med intern bypass, BEMERK!
som ikke kerer, vil starteren forsgge en normal start og

' ) ) Hvis par. 15-8 indstilles til over 50 %, kan det medfere aget
ignorere alle trip. Hvis en normal start ikke er mulig,

akselvibration.
forseges en DOL-start via de interne bypass-relaeer. Til
modeller uden bypass kan der anvendes en ekstern
neddriftbypass-kontaktor. 713 Beskyttelseshandling
15-4 Stremkalibrering 16-1 - 16-12 Beskyttelseshandling
Range: Funktion: Option: Funktion:

100%* | [85% | Motorens stremkalibrering kalibrerer softstarterens Vaelger softstarterens reaktion pa alle typer

- stromovervagningskredslgb, sa de svarer til en beskyttelse

115%] | ekstern strammaler. M bel )
Fastleeg de nedvendige justeringer med folgende ¢ 16-1 Motoroverbelastning
formel: . 16-2 Stromubalance

Strem vist pd MCD- 500 display
Strom malt af ekstern enhed

Kalibrering (%) = . 16-3 Understrgm

feks. 102% - 984 . 16-4 Startoverstrgm
65 A
BEMERK! . 16-5 Frekvens
Denne justering pavirker alle strembaserede . 16-6 Kolepladeovertemperatur
funktioner.

. 16-7 For lang starttid

15-5 Hovedkontaktortid 16-8 Trip, indgang A

Range: Funktion: . 16-9 Motortermistor
150 [100-2.000 | Indstiller det forsinkelsestidsrum, der skal o 16-10 Starterkomm.
msek* msek] forlebe mellem starterens tilkobling af

16-11 Netveerkskomm.
hovedkontaktorudgangen (klemme 13 og ¢

14) og starten pa forstartskontrollerne J 16-12 Batteri/ur

(inden start) eller starten pa ikke klar-

Tripstarter*
tilstanden (efter start). Indstilles i Advarsel og
overensstemmelse med specifikationerne log
for den anvendte hovedkontaktor.
Kun log
15-6 Bypass-kontaktortid
Range: Funktion: 7.14 Fabriksparametre
150 [100-2.000 Indstiller starteren til at svare til
msek* msek] lukketiden for bypass-kontaktoren. Disse parametre er begraenset til fabriksbrug og kan ikke

Indstilles i henhold til specifika- abnes af brugeren.

tionerne for den brugte bypass-
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8 Funktioner

Abn Funktioner ved at &bne hovedmenuen, rulle ned til
Funktioner og trykke pa OK.

8.1 Indstil dato og klokkeslaet

Sadan indstilles dato og klokkeslaet:

1. Abn menuen Funktioner.

2. Rul til Indstil dato og klokkeslaet.

3. Skift til redigeringstilstand ved at trykke pa OK.
4. Tryk pa OK-knappen for at vaelge, hvilken del af

datoen eller klokkeslaettet du vil redigere.
5. Rediger veerdien med knapperne 4 og V.

Tryk pa knappen OK gentagne gange for at gemme
andringerne. MCD 500 bekraefter aendringerne. Tryk pa
knappen BACK gentagne gange for at annullere
a&ndringerne.

8.2 Indlaes/gem indstillinger

MCD 500 er forsynet med optioner til falgende:

. Indlaes standarder: Indlees parametrene med
standardvaerdierne for MCD 500.

. Indlaes brugersaet 1: Indlaes tidligere gemte
parameterindstillinger fra en intern fil

. Gem brugersaet 1: Gem de aktuelle parameterind-
stillinger i en intern fil

Ud over filen med fabriksstandardvaerdier kan MCD 500
gemme en brugerdefineret parameterfil. Denne fil

indeholder standardvaerdier, indtil der gemmes en brugerfil.

Sadan indlaeses eller gemmes parameterindstillinger:
1. Abn menuen Funktioner.

2. Veelg den enskede funktion med knappen v, og
tryk derefter pa knappen OK.

3. Nar du bliver bedt om at bekraefte, skal du valge
JA for at bekrafte eller NEJ for at annullere og
derefter trykke pa OK for indlaese/gemme valget
eller lukke skaermbilledet.

Funktioner
Indlaes standarder
Indlaes brugersaet 1
Gem brugersaet 1

Indlaes standarder
Nej
Ja

Nar handlingen er udfert, viser skeermbilledet kortvarigt en
bekraeftelsesmeddelelse og returnerer derefter til status-
skaermbillederne.

8.3 Nulstil varmemodellen

BEMARK!

Denne funktion er beskyttet af sikkerhedsadgangskoden.

Den avancerede varmemodelleringssoftware i MCD 500
overvager hele tiden motorens ydeevne. Dette gor det
muligt for MCD 500 at beregne motorens temperatur og
evne til altid at starte.

Varmemodellen kan nulstilles, hvis det er ngdvendigt.

1. Abn Funktioner.
2. Rul til Nulstil varmemodel, og tryk pa OK.

3. Nar du bliver bedt om at bekraefte, skal du trykke
pa OK for at bekraefte og derefter angive
adgangskoden eller trykke pa BACK for at annullere
handlingen.

4. Veelg Nulstil eller Nulstil ikke, og tryk derefter pa
OK. Nar varmemodellen nulstilles, vil MCD 500
vende tilbage til forrige skeermbillede.

Nulstil varmemodellen
M1 X %
OK for at nulstille

Nulstil varmemodellen
Nulstil ikke
Nulstil

FORSIGTIG

Justering af motorens varmemodel kan forkorte motorens
levetid og ber kun gennemfares i nadstilfeelde.
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8.4 Beskyttelsessimulering

BEMARK!

Denne funktion er beskyttet af sikkerhedsadgangskoden.

Softwaresimuleringsfunktionerne giver dig mulighed for at
teste softstarterens drift og styringssystem uden at slutte
softstarteren til netspaendingen.

MCD 500 kan simulere hver enkelt form for beskyttelse for at
bekraefte, at softstarteren reagerer korrekt og rapporterer
situationen pa displayet og i hele kommunikationsne-
tvaerket.

Sadan bruges beskyttelsessimuleringen:
1. Abn hovedmenuen.

2. Rul til Beskyttelsessim, og tryk pa OK.

3. Vealg den beskyttelse, du vil simulere, med
knapperne 4 og V.

4.  Tryk pa OK for at simulere den valgte beskyttelse.

5. Beskyttelsesmeddelelsen vises, mens der trykkes pa
OK. Softstarterens reaktion afhaenger af indstil-

lingen i Beskyttelseshandling (parametergruppe
16).

6. Tryk pa BACK for at vende tilbage til simulerings-

testen.

7. Valg en anden simulering med knapperne 4 eller
v, eller tryk pa BACK for at vende tilbage til
hovedmenuen.

MS1 000,0 A 0000,0 kW

Trippet
Valgt beskyttelse

BEMARK!

Hvis beskyttelsen tripper softstarteren, skal der foretages en
nulstilling far simulering af en anden beskyttelse. Hvis
beskyttelseshandlingen er indstillet til "Advarsel eller log",
kraeves der ingen nulstilling.

Hvis beskyttelsen er indstillet til "Advarsel og log", kan
advarselsmeddelelsen kun ses, mens der trykkes pa "OK".
Hvis beskyttelsen er indstillet til "Kun log", vises der ikke
noget pa skeermbilledet, men der kan ses en post i loggen.

8.5 Udgangssignalsimulering
BEMARK!

Denne funktion er beskyttet af sikkerhedsadgangskoden.

Med LCP kan brugeren simulere udgangssignalafgivning for
at bekraefte, at udgangsrelaeerne fungerer korrekt.

BEMARK!

Advarslernes funktion kan testes (motortemperatur og lav/
hgj strem) ved at indstille et udgangsrelze til den korrekte
funktion og overvage relaets reaktion.

Sadan anvendes udgangssignalsimuleringen:
1. Abn hovedmenuen.

2. Rul til Udgangssignalsim, tryk pa OK, og indtast
adgangskoden.

3. Veelg simulering med knapperne 4 og v, og tryk pa
OK.
4. Teend og sluk for signalet med knapperne 4 og v.

Overvag udgangens tilstand for at bekraefte korrekt
funktion.

5. Tryk pa BACK for at vende tilbage til simulerings-
testen.

Prog. relee A
Deaktiv
Aktiv

8.6 Digital I/O-tilstand

Dette skeermbillede viser den aktuelle status for den digitale
1/0, som er i drift.

Skeermens gverste linje viser start-, stop- og nulstillings-
indgange samt programmerbare indgange.

Den nederste linje pa skaeermen viser de programmerbare
udgange A, B og C.

Skaermbilledeksemplet viser stopindgangen (17) som
vaerende lukket (1) og indgangene for start og nulstilling
samt indgang A (15, 25, 11) som vaerende abne (0). Relae A
(13, 14) er lukket, og releeerne B og C (21, 22, 24 og 33, 34) er
abne.

Digital I/O-tilstand
Indgange: 0100
Udgange: 100

8.7 Tempfolertilstand

Dette skeermbillede viser status for motortermistoren.
Skeermbilledet viser status for termistoren som O (aben).
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Tempfelertilstand
Termistor: O

S = shrt (kort) H=hot (varm) C=cld (kold) O=opn (aben)

8.8 Alarmlog

Knappen Alarm Log dbner alarmloggene, som omfatter
Triplog, Heendelseslog og Tzllere, som gemmer oplysninger
om MCD 500'erens driftshistorik.

8.8.1 Trip/fejllog

Triploggen gemmer oplysninger om de otte nyeste trip,
herunder om data og klokkeslzet for trip. Trip 1 er det nyeste,
og trip 8 er det ldste gemte trip.

Sadan abnes triploggen:
1. Abn Alarmlogge.

2. Rul til Triplog, og tryk pa OK.

3. Veelg et trip, du vil se, med knapperne 4 og v, og
tryk pa OK for at se oplysningerne.

Tryk pa BACK for at lukke loggen og vende tilbage til
hoveddisplayet.

8.8.2 Haendelseslog

| haendelsesloggen gemmes tidsmaerkede oplysninger for
starterens nyeste 99 handlinger (handlinger, advarsler og
trip), herunder dato og klokkeslzet for haendelsen. Haendelse
1 er den nyeste, og haendelse 99 er den aldste gemte
haendelse.

Sadan abnes heendelsesloggen:
1. Abn Alarmlogge.

2. Rul til Heendelseslog, og tryk pa OK.

3. Vealg en handelse, du vil se, med knapperne 4 og
v, og tryk pa OK for at se flere oplysninger.

Tryk pa BACK for at lukke loggen og vende tilbage til
hoveddisplayet.

8.8.3 Tellere

BEMARK!

Denne funktion er beskyttet af sikkerhedsadgangskoden.

Ydeevnetzellerne gemmer statistiske oplysninger om
starterens drift:

. Karte timer (i hele starterens levetid samt siden
seneste nulstilling af tzelleren)

. Antal starter (i hele starterens levetid samt siden
seneste nulstilling af tzelleren)

. Motor kWh (i hele starterens levetid samt siden
seneste nulstilling af teelleren)

. Antal gange varmemodellen er blevet nulstillet

De teellere, der kan nulstilles (kerte timer, starter og motor
kWh), kan kun nulstilles, hvis den korrekte adgangskode
indtastes.

Sadan vises teellerne:

1. Abn Alarmlogge.
2. Rul til Tzellere, og tryk pa OK.

3. Rul gennem tzellerne med knapperne 4 og V. Tryk
pa OK for at se flere oplysninger.

4, Tryk pa OK, og angiv adgangskoden for at nulstille
en teeller. Vaelg Nulstilling, og tryk pa OK for at
bekraefte.

Tryk pa BACK for at lukke tzelleren og vende tilbage til
Alarmlog.
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9 Fejlfinding

Hvis der registreres en beskyttelsestilstand, skriver MCD 500 dette i haendelsesloggen og kan eventuelt ogsa trippe eller afgive
en advarsel. Softstarterens reaktion pa visse beskyttelsesmetoder kan afhaenge af indstillingerne i Beskyttelseshandling (parame-
tergruppe 16).

Hvis MCD 500 tripper, skal du nulstille softstarteren inden genstart. Hvis MCD 500 har afgivet en advarsel, vil softstarteren
nulstille sig selv, nar arsagen til advarslen er blevet lgst.

Nogle beskyttelsesmetoder medfarer et fatalt trip. Denne reaktion er defineret pa forhand og kan ikke tilsidesaettes. Disse
beskyttelsesmekanismer er bygget til at beskytte softstarteren, men kan ogsa udlgses af fejl i softstarteren.

9.1 Tripmeddelelser

| denne tabel ses en liste over softstarterens beskyttelsesmekanismer og den mulige arsag til trippet. Nogle af disse kan justeres
med parametergruppe 2 Beskyttelse og parametergruppe 16 Beskyttelseshandling. Andre af indstillingerne er indbyggede
systembeskyttelsesfunktioner og kan ikke indstilles eller justeres.

Display Mulig arsag/foresldet lgsning
Batteri/ur Der er opstaet en godkendelsesfejl for realtidsuret, eller der er for lav spaending pa backup-batteriet.

Hvis batteriet er ved at labe tor for strem, og streammen er afbrudt, mistes alle dato-/klokkeslzetsinds-
tillinger. Programmer datoen og klokkeslaettet igen.
Relevante parametre: 16-12

Stremubalance Stremubalance kan opsta som fglge af problemer med motoren, miljget eller installationen, f.eks.
folgende:
- en ubalance i den indgdende netspaending

- et problem med motorens vikling
- en let belastning pa motoren.

Stremubalance kan ogséa opsta som folge af forkert ledningsfering mellem den eksterne bypasskon-
taktor og softstarteren eller pa grund af et internt problem med softstarteren, iseer for en SCR med
defekt dbent kredslgb. En defekt SCR kan kun diagnosticeres korrekt ved at udskifte SCR'en og
kontrollere starterens ydeevne.

Relevante parametre: 2-2, 2-3, 16-2

For lang starttid Der kan opsta et trip for for lang starttid under falgende forhold:
e 1-1 Motorens fuldlaststrom er ikke egnet til motoren

e 1-4 Stromgreense
e 1-6 Startrampetid er indstillet til en hgjere vaerdi end indstillingen i 7-9 Indstilling af for lang starttid

e 1-6 Startrampetid er indstillet til en veerdi, der er for kort for en belastning med hgj inerti ved brug
af Adaptive Acceleration Control

Relevante parametre: 1-1, 1-6, 1-4, 1-9, 7-9, 7-1, 7-6, 7-4, 16-7

FLC for hgj MCD 500 kan understeatte hgjere FLC-veerdier i motoren, nar den tilkoblede motor anvender

indbygget deltakonfiguration i stedet for inline-tilslutning. Hvis softstarteren er inline-tilsluttet, men
den programmerede indstilling for 7-1 Motorens fuldlaststrem ligger over inline-maksimum, vil
softstarteren trippe ved start.

Relevante parametre: 1-1, 7-1

Frekvens Netspaendingsfrekvensen ligger uden for det specificerede omrade.

Kontrollér, om der er andet udstyr i omradet, som kan pavirke netforsyningen (szerligt for frekvensom-
formere med variabel hastighed).

Hvis MCD 500 er koblet til en generatorforsyning, er generatoren muligvis for lille eller har et hastig-
hedsstyringsproblem.

Relevante parametre: 2-8, 2-9, 2-10, 16-5
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Display

Mulig drsag/foresldet lesning

Kolepladeovertemp.

Kontrollér, om kgleventilatorerne kgrer. | tilfaelde af en indkapslet installation skal det kontrolleres, om
ventilationen er tilstraekkelig.
Ventilatorerne kerer under Start, Kerer og i 10 minutter, nar starteren afslutter Stop-tilstanden.

BEMARK!
| modellerne MCD5-0021B til MCD4-0053B og MCD5-0141B er der ikke monteret en

keleventilator. | modeller uden indvendig bypass kares kaleventilatorerne fra start og indtil
10 minutter efter stop.

Relevante parametre: 16-6

Trip, indgang A

Identificer og udbedr det forhold, som aktiverede indgang A.
Relevante parametre: 3-3, 3-4, 3-5, 3-6, 3-7, 16-8

Qjebl. overstrom

Der er sket en markant stigning i motorstremmen i motoren, som kan vaere forarsaget af en last rotor
(brudstift) under drift. Dette kan vaere et tegn pa en fastklemt belastning.
Relevante parametre: 2-6, 2-7, 16-4

Intern fejl X MCD 500 er trippet pga. en intern fejl. Kontakt den lokale leverander, og angiv fejlkoden (X).
Relevante parametre: Ingen

L1-fasetab Starteren har registreret det angivne fasetab under foropstarten.

L2-fasetab | driftstilstand har starteren registreret, at strammen for det bergrte omrade er faldet til under 3,3 % af

L3-fasetab den programmerede FLC i motoren i mere end 1 sekund, hvilket er et tegn p4, at enten den

indgdende fase eller tilslutningen til motoren er gaet tabt.

Kontrollér forsyningen og tilslutningerne til indgangen og udgangen ved starteren og ved motoren.
Fasetab kan ogsd opsta som folge af en defekt SCR, iseer en SCR med et defekt dbent kredslgb. En
defekt SCR kan kun diagnosticeres korrekt ved at udskifte SCR'en og kontrollere starterens ydeevne.
Relevante parametre: Ingen

L1-T1 kortsluttet
L2-T2 kortsluttet
L3-T3 kortsluttet

Starteren har registreret en kortsluttet SCR eller en kortslutning i bypass-kontaktoren under en
foropstart.
Relevante parametre: Ingen

Lav styrespaending

Den interne 24 V DC-skinne er faldet til under 19 V. Dette er maske forarsaget af udslag i styreforsy-
ningen. Nulstil trippet. Hvis problemet ikke lgses:
e 24 V-forsyningen i det primaere styre-PCB kan vaere fejlbehaeftet eller

o bypass-drev-PCB'en kan veere fejlbehaeftet (kun modeller med intern bypass).

Disse trip kan ikke nulstilles. Kontakt den lokale leverander for at fa flere rad.
Relevante parametre: Ingen

Overbelastning af motor/
Overbelastning af motor 2

Motoren har ndet sin maksimale varmekapacitet. Overbelastning kan forarsages af:
- Softstarter-beskyttelsesindstillingerne passer ikke til motorens varmekapacitet.

- For mange opstarter pr. time
- For hgj produktivitet
- Skader pa motorens viklinger.

Fjern drsagen til overbelastningen, og lad motoren kgle af.
Relevante parametre: 1-1, 1-2, 1-3, 1-4, 7-1, 7-2, 7-3, 7-4, 16-1

Motortilslutning

Motoren er ikke koblet korrekt til softstarteren for inlinedrift eller indvendig deltadrift.
- Efterse de enkelte tilslutninger fra motoren til softstarteren for at kontrollere, at der er kontinuitet i
effektkredsen.

- Kontrollér tilslutningerne ved motorens klemkasse.

Relevante parametre: 15-7
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Display

Mulig drsag/foresldet lesning

Motortermistor

Motortermistorindgangen er deaktiveret og:
- Modstanden i termistorindgangen har oversteget 3,6 kQ i mere end et sekund.

- Motorens viklinger er overophedede. Identificer arsagen til overophedningen, og lad motoren
kele af inden genstart.

Motortermistorindgangen har veeret aben.

BEMARK!

Hvis en gyldig motortermistor ikke laengere anvendes, skal der monteres en 1,2 kQ-
modstand pa klemmerne 05 og 06.

Relevante parametre: 16-9

Netveerkskomm.

Netvaerksmasteren har sendt en tripkommando til starteren, eller der kan vaere et problem i netvaerks-
kommunikationen.

Kontrollér, om der er arsager til kommunikationsinaktiviteten pa netveerket.

Relevante parametre: 16-11

Parameter uden for omrade

- En parameterveerdi ligger uden for det tilladte omrade.

Starteren indlaeser standardvaerdien for alle bergrte parametre. Tryk pa MAIN MENU for at ga til den
forste ugyldige parameter, og juster indstillingen.
Relevante parametre: Ingen

Fasesekvens Fasesekvensen pa softstarterens indgangsklemmer (L1, L2, L3) er ikke gyldig.
Kontrollér fasesekvensen pa L1, L2 og L3, og serg for, at indstillingen i par. 2-1 er egnet til installa-
tionen.
Relevante parametre: 2-1

Effekttab Starterne modtager ingen netforsyning pa en eller flere faser, nar der afgives en startkommando.
Kontrollér, at den primaere kontaktor lukker, nér der afgives en startkommando, og at den forbliver
lukket, indtil softstoppet er afsluttet.
Relevante parametre: 15-5

Starter/komm - Der er et problem med tilslutningen mellem softstarteren og kommunikationsmodulet (ekstra-

udstyr). Fjern og geninstaller modulet. Hvis problemet ikke bliver lgst, skal du kontakte din lokale
leverander.

- Der er en intern kommunikationsfejl i softstarteren. Kontakt den lokale leverander.

Relevante parametre: 16-10

Termistor Cct

Termistorindgangen er aktiveret og:
- Modstanden ved indgangen er faldet til under 20 Q (de fleste termistorers kuldebestandighed vil
vaere over denne veerdi) eller

- Der er opstéaet en kortslutning. Kontrollér og ret denne fejl.

Kontrollér, at der ikke er koblet en PT100 (RTD) til 05 og 06.
Relevante parametre: Ingen.

Tid - overstram

MCD 500 er forsynet med intern bypass og har trukket en hgj strem under drift. (10A-beskyttelseskur-
vetrip er ndet, eller motorstrammen er steget til 600 % af indstillingen for motor-FLC).
Relevante parametre: Ingen

Understrgm

Der er sket et markant stremfald i motoren, som er forarsaget af belastningstab. Arsagerne hertil kan
omfatte pdelagte komponenter (aksler, remme eller koblinger).
Relevante parametre: 2-4, 2-5, 16-3

Ikke-understattet option

Den valgte funktion er ikke tilgeengelig (jog understottes f.eks. ikke i den indvendige deltakonfigu-
ration).

Relevante parametre: Ingen
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9.2 Generelle fejl

Denne tabel beskriver situationer, hvor softstarteren ikke kgrer som forventet, men ikke tripper eller afgiver en advarsel.

Symptom Mulig arsag

Softstarteren reagerer ikke pa kommandoer. - Hvis softstarteren ikke reagerer pa knappen RESET pa LCP:

Softstarteren kan veere i Auto On-tilstand og vil kun acceptere kommandoer fra de fjernbe-
tjente styreindgange. | Auto On-tilstand er LED'en i Auto On pa LCP teendt. Tryk pa knappen
Hand On eller Off for at muliggere styring via LCP (dette sender ogsa en start- eller
stopkommando til MCD 500).

- Huvis softstarteren ikke reagerer pa kommandoer fra styreindgangene:

Softstarteren kan vaere i Hand On-tilstand, og den vil kun acceptere kommandoer fra LCP.
Nar softstarteren er i Hand On-styretilstand, er LED'en i Off eller Hand On pa LCP teendt. Tryk
pa knappen Auto On én gang for at skifte til Auto On-tilstand.

Styreledningerne kan veere fort forkert. Kontroller, at de fiernbetjente start-, stop- og nulstil-
lingsindgange er konfigureret korrekt (se Styreledningsfering for at fa flere oplysninger).
Signalerne til de fjernbetjente indgange kan vaere forkerte. Test signalerne ved skiftevis at
aktivere hvert enkelt indgangssignal. Den tilhgrende LED for fjernbetjent styreindgang skal
aktiveres pa LCP.

Softstarteren vil kun udfgre en startkommando fra de fjernbetjente indgange, hvis den
fijernbetjente stopindgang er inaktiv, og den fjernbetjente nulstillingsindgang er aktiveret
(LED'en i Reset pa starteren er tendt).

- Hvis softstarteren ikke reagerer pa en startkommando fra hverken de lokalt betjente eller

de fjernbetjente regulatorer:

Softstarteren venter maske pa, at genstartsforsinkelsen gar. Varigheden af genstartsforsin-
kelsen styres af par. 2-11 Genstartsforsinkelse.

Motoren er maske for varm til at kunne starte. Hvis par. 2-12 Motortemperaturkontrol er
indstillet til Kontrol, vil softstarteren kun tillade en start, nar den har beregnet, at motoren
har tilstraekkelig varmekapacitet til at starte korrekt. Vent, til motoren er kold, for du prover
endnu en start.

Nedstopfunktionen er muligvis aktiv. Hvis par. 3-3 er indstillet til Nedstop, og der er et dbent
kredslgb pa den tilsvarende enhed, vil MCD 500 ikke starte. Hvis ngdstopsituationen er
blevet lgst, lukkes kredslgbet pa indgangen.

Softstarteren styrer ikke motoren korrekt under| - Ydeevnen under start kan veere ustabil, nar indstillingen for motorens fuldlaststrem i par.
start. 1-1 er lav). Dette kan pavirke driften af en lille testmotor med fuldlaststram mellem 5 A
og 50 A.

- Der skal monteres PFC-kondensatorer (Power Factor Correction, effektfaktorkorrektion)
pa forsyningssiden af softstarteren. Slut kontaktoren til drift af releeklemmer for at styre
en dedikeret PFC-kondensatorkontaktor.

Motoren opnar ikke fuld hastighed. - Huvis startstremmen er for lav, producerer motoren ikke tilstreekkeligt moment til at
accelerere til fuld hastighed. Softstarteren kan trippe ved for lang starttid.

BEMARK!

Sarg for, at motorens startparametre er egnede til applikationen, og at du bruger
den korrekte motorstartprofil. Hvis par. 3-3 indstilles til Valg af motorgruppe, skal
du kontrollere, at de tilsvarende indgange er i den forventede tilstand.

- Belastningen kan veere blokeret. Kontrollér, om der er ekstrem overbelastning eller en
Iast rotor.

Ujeevn motordrift. - SCR'ene i MCD 500 kraever mindst 5 A strem for at kunne holde. Hvis du tester
softstarteren pa en motor med fuldlaststrem p& mindre end 5 A, vil SCR'er ikke holde
korrekt.
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Symptom

Mulig arsag

Softstoppet ender for hurtigt.

- Softstopindstillingerne er muligvis ikke egnede til motoren og belastningen. Kontrollér
indstillingerne i par. 1-10, 1-11, 7-10 og 7-11.

- Hvis motoren er meget let belastet, vil et softstop kun have begraenset effekt.

AAC (Adaptive Acceleration Control), DC-
bremse og jog-funktionerne fungerer ikke

- Disse funktioner kan kun bruges med inline-installationer. Hvis MCD 500 monteres i
indvendig delta, vil disse funktioner ikke fungere.

Der sker ikke en nulstilling efter en autonul-
stilling ved brug af fjernbetjent 2-lederstyring.

- Det fjernbetjente 2-lederstartsignal skal fjernes og paferes igen for at genstarte.

Den fjernbetjente start-/stopkommando
tilsidesaetter indstillingerne for auto-start/stop
ved brug af fjernbetjent 2-lederstyring.

- Auto-start/stopfunktionen ma kun bruges i HAND ON-tilstand eller i sammenhaeng med
HAND OFF-tilstand, 3- og 4-lederstyring.

Efter valg af AAC bruger motoren en almindelig
start, og/eller den anden start er anderledes
end den forste.

- Den forste AAC-start er en stramgraense, sa starteren kan leere fra motorens egenskaber.
Ved efterfglgende starter bruges AAC.

TERMISTOR CCT, som ikke kan nulstilles, tripper,
nar der er en forbindelse mellem termisto-
rindgang 05, 06, eller ndr motortermistoren,
som er tilkoblet mellem 05, 06, fjernes
permanent.

- Termistorindgangen aktiveres, nar tilslutningen monteres, og kortslutningsbeskyttelsen
er aktiveret.

Fjern forbindelsen, og indlees standardparameterszettet. Dette vil deaktivere termistorind-
gangen og rydde trippet.

Anbring en 1k2 Q-modstand pa termistorindgangen.

Indstil termistorbeskyttelsen til "Kun log" (par. 16-9).

Parameterindstillingerne kan ikke gemmes.

- Serg for at gemme den nye veerdi ved at trykke pa knappen OK efter justering af parame-
terindstillingen. Hvis du trykker pa BACK, gemmes zendringen ikke.

- Kontrollér, at justeringslasen (par. 15-2) er indstillet til Laesning/skrivning. Hvis
justeringslasen er aktiv, kan indstillingerne ses, men ikke aendres. Du skal kende sikker-
hedsadgangskoden for at andre justeringslasindstillingen.

- Der kan veere en fejl pd EEPROM pa den primaere styre-PCB. En defekt EEPROM vil ogsa
trippe softstarteren, og pa LCP vises meddelelsen Par. Uden for omrdde. Kontakt den
lokale leverander for at fa flere rad.
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Specifikationer MCD 500 Betjeningsvejledning

10 Specifikationer

Forsyning

Netspaending (L1, L2, L3)

MCD5-xxxx-T5

200-525 V AC (+ 10 %)

MCD5-xxxx-T7

380-600 V AC (£ 10 %) (indvendig delta-tilslutning)

MCD5-xxxx-T7

380-690 V AC (£ 10 %) (kun jordet stjerneforsyningssystem)

Styrespaending (A4, A5, A6)

CV1 (A5, A6) 24 V AC/V DC (£ 20 %)
CV2 (A5, A6) 110~120 V AC (+ 10 %/-15 %)
CV2 (A4, A6) 220~240 V AC (+ 10 %/-15 %)
Stremforbrug (maksimum)

V1 28 A
CV2 (110-120 V AQ) 1A
CV2 (220-240 V AQ) 500 mA
Netfrekvens 50/60 Hz (+ 10 %)
Nominel isolationsspaending til jord 600 V AC
Nominel stadholdespaending 4 kv

Formbetegnelse

Omlgb eller kontinuerlig, halvledermotorstarterform 1

Mulighed for kortslutning

Koordinering med halvledersikringer

Type 2

Koordinering med HRC-sikringer

Type 1

MCD5-0021B til MCD5-0215B

prospektiv strem 65 kA

MCD5-0245C til MCD5-0927B

prospektiv strom 85 kA

MCD5-1200C til MCD5-1600C

prospektiv stram 100 kA

Elektromagnetiske egenskaber (overensstemmelse med EU-direktiv 89/336/EQF)

EMC-emissioner

IEC 60947-4-2 klasse B- samt Lloyds Marine No 1-specifikation

EMC-immunitet

IEC 60947-4-2

Indgange

Indgangsklassificering

Aktiv 24 V DC, ca. 8 mA

Start (15, 16)

Normalt dben

Stop (17, 18)

Normalt lukket

Nulstil (25, 18)

Normalt lukket

Programmerbar indgang (11, 16)

Normalt aben

Motortermistor (05, 06)

Trip >3,6 kQ, nulstil <1,6 kQ

Udgange

Releeudgange

10 A ved 250 V AC resistiv, 5 A ved 250 V AC AC15 ef 0,3

Programmerbare udgange

Relee A (13, 14)

Normalt aben

Relae B (21, 22, 24)

Omskiftning

Relze C (33, 34)

Normalt aben

Analog udgang (07, 08)

0-20 mA eller 4-20 mA (kan vaelges)

Maksimumbelastning

600 Q (12 V DC ved 20 mA)

Ngjagtighed + 5%
Maksimumbelastning, 24 V DC-udgang (16, 08) 200 mA
Ngjagtighed + 10%
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Omgivelser

Beskyttelse

MCD5-0021B - MCD5-0105B

IP20 & NEMA, UL Indoor type 1

MCD5-0131B - MCD5-1600C

IPO0, UL Indoor dben type

Driftstemperatur

-10° C til 60° C, over 40° C med derating

Opbevaringstemperatur

- 25° Ctil + 60° C

Driftshgjde

0-1.000 m, over 1.000 m med derating

Luftfugtighed

5 % til 95 % relativ luftfugtighed

Forureningsgrad

Forureningsgrad 3

Varmetab

Under start

4,5 watt/ampere

Under karsel

MCD5-0021B - MCD5-0053B

= ca. 39 watt

MCD5-0068B - MCD5-0105B

=ca. 51 watt

MCD5-0131B - MCD5-0215B

= ca. 120 watt

MCD5-0245C - MCD5-0927C
MCD5-1200C - MCD5-1600C

ca. 4,5 watt/ampere
ca. 4,5 watt/ampere

Certificering

(V4 IEC 60947-4-2
UL/C-UL UL 508
CE IEC 60947-4-2
Ccc GB 14048-6
Marine

(kun MCD5-0021B - MCD5-0215B) Lloyds Marine nr. 1-specifikation

RoHS Overensstemmelse med EU-direktiv 2002/95/EF

10.1 Tilbehgr

10.1.1 Kommunikationsmoduler

MCD 500-softstartere understatter netveerkskommunikation ved brug af Profibus-, DeviceNet- og Modbus RTU-protokoller via et
kommunikationsmodul, som er nemt at installere. Kommunikationsmodulet sluttes direkte til siden pa starteren.

. 175G9000 Modbus-modul
. 175G9001 Profibus-modul
. 175G9002 DeviceNet-modul
. 175G9009 MCD USB-modul
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10.1.2 Pc-software

Pc-softwaren til MCD kan bruges sammen med et kommunikationsmodul, der stiller felgende funktioner til rddighed i netveerk
med op til 99 softstartere.

Funktion MCD-201 MCD-202 MCD-3000 MCD500
Driftsbetjening (start, stop, . ) . .

nulstilling, kvikstop)

Starterstatusovervagning . ° . °
(klar, starter, karer, stopper,
trippet)

Overvagning af ydeevne ° . °

(motorstrem, motortem-

peratur)

Upload af parameterindstil- . °
linger

Download af paramete- . °
rindstillinger

Folgende pc-software kan hentes pa Danfoss' websted:

. WinMaster: VLT Soft Starter-software til styring, konfiguration og handtering

. MCT10: VLT -software til konfiguration og handtering.

10.1.3 Fingerafskaermningssaet

Fingerafskaeermninger kan bruges til personbeskyttelse og kan bruges pa MCD 500-softstartermodellerne 0131B - 1600C. Finger-
afskeermningen kan monteres over softstarterens klemmer for at forhindre utilsigtet kontakt med stremfgrende klemmer.
Fingerafskeermningerne yder IP20-beskyttelse.

. MCD5-0131B ~MCD5-0215B: 175G5662
. MCD5-245C: 175G5663

. MCD5-0360C ~MCD5-0927C: 175G5664
. MCD5-1200C ~MCD5-1600C: 175G5665
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11 Fremgangsmade for justering af samleskinne (MCD5-0360C -
MCD5-1600C)

BEMARK!

Mange elektroniske komponenter er falsomme over for statisk elektricitet. Svage spaendinger, der ikke kan mzerkes, ses eller
heres, kan pévirke felsomme elektroniske komponenter og forkorte deres levetid, pavirke deres funktion eller helt edeleegge
dem. Ved service ber der anvendes korrekt ESD-udstyr for at forhindre mulige skader.

Alle enheder er som standard bygget med indgangs- og udgangssamleskinner nederst pa enheden. Indgangs- og/eller
udgangssamleskinnerne kan flyttes til toppen af enheden, hvis det er nadvendigt.
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Z7 1. Fjern alle ledninger og tilslutninger fra softstarteren, for enheden skilles ad.
2. Fjern enhedens beskyttelseskappe (4 skruer).

3. Skru plastichuset lgs, og fijern det fra starteren (4 skruer).

4. Treek tastaturkablet ud af CON 1 (se bemaerkning).

5. Marker hvert SCR-kabel med nummeret pad den tilhgrende klemme pa den
primaere styre-PCB, og traek derefter kablerne ud.

6. Fjern ledningerne til termistor, ventilator og ST fra det primaere styre-PCB.

177HA582.10

BEMARK!

Fjern plastichuset langsomt for at undga at udeve skader pa tastaturkablet, som Igber mellem plastichuset og motherboard-
PCB'et.

1. Skru den magnetiske bypass-plade lgs, og fjern den (KUN p& model
MCD5-0620C til MCD5-1600c).

ceceoo f 2. Fjern ST'en (tre skruer).
1"_7'77 3. Find de samleskinner, der skal flyttes. Fjern boltene, som holder disse
} /‘<\\(<<(<<\(<<(<<<(<<(\\\ samleskinner pa plads, og skub derefter samleskinnerne ud gennem starterens
K

bund (fire bolte pr. samleskinne).

177HAS83.10

1. Skub samleskinnerne ind gennem toppen af starteren. For indgangssamle-
skinner skal den korte og buede ende veaere uden for starteren. For
udgangssamleskinner skal hullet uden gevind veere uden for starteren.

2. Pasaet pakningerne igen med den flade side mod samleskinnen, og spaend
derefter boltene, som holder samleskinnerne pa plads, til 20 Nm.

3. Placer ST'en over indgangssamleskinnerne, og skru den fast pa starterens hus (se
bemaerkning).

4. For alle ledninger til starterens side, og fastger dem med kabelbindere.

N e e

\

v

TIHASBL10

BEMARK!

Hvis indgangssamleskinnerne flyttes, skal ST ogsa omkonfigureres.

1. Marker ST'erne L1, L2 og L3 (L1 er lzengst til venstre set fra forsiden af starteren). Fjern kabelbinderne, og skru ST'erne
los fra konsollen.

2. Flyt ST-konsollen op til toppen af starteren. Anbring ST'erne for de korrekte faser, og skru derefter ST'erne pa
konsollen. For model MCD5-0360C - MCD5-0930 skal ST'erne anbringes ved en vinkel (stikkene pa venstre side af hver
ST skal vaere pd den gverste raekke huller, og stikkene pa hgjre side skal veere pd de nederste flige).
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