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Bezpecnost

Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

1 Bezpecnost

1.1 Bezpeclnost

Pi ¢teni tohoto navodu se setkdte s rdznymi symboly
vyzadujicimi zvldstni pozornost. V textu jsou pouzity
ndsledujici symboly:

POZNAMKA!

Oznacuje informace, kterym je tfeba vénovat pozornost.

AUPOZORNEN

Oznacuje obecné varovani.

AVAROVAN

Oznacuje varovani pred vysokym napétim.

Priklady a schémata v navodu maji cisté ilustrativni Gcel.
Informace obsazené v tomto navodu mohou byt kdykoli
zménény bez predchoziho upozornéni. Vyrobce za zadnych
okolnosti neprebird odpovédnost za pfimé, nepfimé nebo
nasledné skody, ke kterym doslo v disledku pouzivani
tohoto zafizeni.

AVAROVAN

VYSTRAHA - NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM

P¥i pfipojent k sitovému napétf jsou v softstartérech MCD 500
nebezpecné napéti. Elektrickou instalaci mlZze provadét
pouze kompetentni elektrikaf. Nespravna instalace motoru
nebo softstartéru mize zpUsobit zavadu zafizeni, zdvazné
zranéni nebo smrt. Postupujte podle tohoto navodu a
mistnich bezpe¢nostnich predpist pro elektroinstalace.

AVAROVAN

Pied provadénim oprav odpojte softstartér od sitového
napéti.

Uzivatel nebo osoba instalujici softstartér zodpovidaji za
spravné uzemnéni, a také ochranu pfipojeni obvodi podle
mistnich predpis.

K vystupu softstartéru MCD 500 nepfipojujte kondenzétory
pro korekci Gciniku. Pokud je pouzivana statickd korekce
uciniku, musi byt pfipojena k napdjeci strané softstartéru.

V rezimu Auto On muize dojit k zastaveni motoru digitalnimi
piikazy nebo piikazy sbérnice, je-li softstartér pfipojen k siti.

AUPOZORNEN

Tyto funkce zastaveni nestaci k tomu, aby zabrénily
nedmysinému startu.

Zastaveny motor se mlze automaticky znovu rozbéhnout,
jestlize dojde k poruse elektroniky softstartéru, nebo pomine
kratkodoba porucha napéjeni, resp. pfivodu do motoru.

UPOZORNENI

Funkci automatického spusténi pouzivejte opatrné. Pfed
provozem si prectéte vSechny poznamky tykajici se automa-
tického spusténi.

Zafizeni obsahujici elektrické soucasti

nesmi byt likvidovéno spole¢né s
domacim odpadem.

Musi byt odevzdano samostatné do
sbéru s elektrickym a elektronickym
odpadem podle aktudlné platné mistni
legislativy.
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Uvod N&vod k pouzivéni softstartéru MCD 500

2 Uvod

'Softstartér MCD 500 je vykonny digitalni softstartér pro
motory od 7 do 800 kW. Softstartéry MCD 500 poskytuji
komplexni fadu funkci ochrany motorG a systému a byly
zkonstruovany tak, aby zajistovaly spolehlivy provoz i v téch
nejnaroc¢néjsich podminkach.

2.1.1 Seznam funkci

Modely pro viechny mozné pozadavky na pfipojeni
. 21 A az 1600 A (pfimé pfipojeni)

. Pfimé pfipojeni nebo vnitini zapojeni do
trojuhelniku

. Interni bypass az do 215 A
. Sitové napéti: 200 - 525 V AC nebo 380 - 690 V AC

. Ridici napéti: 24 V AC/V DC, 110 - 120 V AC nebo
220 - 240 V AC

UzZivatelsky privétivy ovladaci panel LCP
. Protokolovani
. Grafy v redlném case
. Sloupcovy graf vodivosti tyristoru

Nastroje
. Aplika¢ni nastaveni

. Protokol udalosti s 99 polozkami oznac¢enymi
datem a ¢asem

. 8 poslednich vypnuti

. Pocitadla

. Simulace ochrany

. Simulace vystupniho signdlu

Vstupy a vystupy
. Mistné nebo dalkové fizené vstupy

(3 pevné, 1 programovatelny)
. Reléové vystupy (3 programovatelné)
. Programovatelny analogovy vystup
. Vystup 24 V DC 200 mA

ReZimy startu a béhu
. Adaptivni fizeni zrychleni (AAC - Adaptive Accele-
ration Control)

. Konstantni proud
. Proudova rampa
. Prudky start

. Konstantni otacky

. Nouzovy provoz

Rezimy zastaveni
. Adaptivni fizeni zrychleni (AAC - Adaptive Accele-
ration Control)

o Mékké zastaveni podle nacasované napétové
rampy

. Stejnosmérnd brzda
. Mékka brzda
. Nouzové zastaveni

Dalsi funkce
. Casova¢ automatického startu/zastaveni

. Tepelny model druhého fadu
o Zalozni baterie hodin a tepelného modelu

o Volitelné komunika¢ni moduly DeviceNet, Modbus
nebo Profibus

Komplexni ochrana
. Zapojeni/Pfipojeni/Napajeni

- Pfipojeni motoru

- Sled fazi

- Ztratovy vykon

- Ztrata jednotlivé faze

- Kmitocet sité

- PFili$ dlouhd doba startu
- Nesymetrie proudu
- Podpéti
- Okamzity nadproud
. Tepelnd
- Termistor motoru
- Pfetizeni motoru
- Pretizeni premostovaciho relé
- Teplota chladice
. Komunikace
- Sitova komunikace
- Komunikace se startérem
. Vngjsi
- Vypnuti vstupem
o Startér
- Jednotlivé zkratovany tyristor

- Baterie/Hodiny
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Uvod N&vod k pouzivéni softstartéru MCD 500

2.1.2 Typovy kod

MCD5 -

Current rafingj

0021 =21A, AC53b 3-30:330
0037 =37 A, AC53b 3-30:330
0043 =43 A, AC53b 3-30:330
0053 =53 A, AC53b 3-30:330
0068 = 68 A, AC53b 3-30:570
0084 =84 A, AC53b 3-30:570
0089 =89 A, AC53b 3-30:570
0105 =105 A, AC53b 3-30:570
0131=131A, AC53b 3-30:570
0141 =141 A, AC53b 3-30:570
0195 =195 A, AC53b 3-30:570
0215 =215 A, AC53b 3-30:570

0245 = 245 A, AC53a 3-30:50-6
0360 =360 A, AC53a 3-30:50-6
0380 =380 A, AC53a 3-30:50-6
0428 = 428 A, AC53a 3-30:50-6
0595 =595 A, AC53a 3-30:50-6
0619 = 619 A, AC53a 3-30:50-6
0790 = 790 A, AC53a 3-30:50-6
0927 = 927 A AC53a 3-30:50-6
1200 = 1200 A, AC53a 3-30:50-6
1410 = 1410 A, AC53a 3-30:50-6
1600 = 1600 A, AC53a 3-30:50-6

B = Bypassed —
C = Non-bypassed

]

Mains voltage — |
T5=1200-525 VAC
T7=380-690 VAC

Frame size —
G1=0021 7 0105A
G2=0131"70215A
G3=0245A
G4 =0360 A~ 0927 A
G5=1200A 7 1600 A

Not used —

IP rating ——!

00 =1P00

20=1P20
Confrol voltage —

CV1 =24 VAC/VDC
CV2 = 110-120 VAC or 220-240 VAC

177HA382.11

|:| = Not selectable
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Instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

3 Instalace

3 3.1 Mechanicka instalace

177HA427.10

1 MCD5-0021B - MCD5-0245C: Zachovejte vzdéalenost mezi softstartéry 100 mm.
MCD5-0360C - MCD5-1600C: Zachovejte vzdalenost mezi softstartéry 200 mm.
2 MCD5-0021B - MCD5-0215B: Zachovejte mezi softstartérem a pevnymi povrchy vzdéalenost 50 mm.

MCD5-0245C: Zachovejte mezi softstartérem a pevnymi povrchy vzdalenost 100 mm.
MCD5-0360C - MCD5-1600C: Zachovejte mezi softstartérem a pevnymi povrchy vzdalenost 200 mm.

3 Softstartér mize byt namontovan na boku. Snizte jmenovity proud softstartéru o 15 %.

Softstartéry mohou byt namontovany vedle sebe pfi zachovani volného prostoru 50 mm po obou stranach.
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Instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

3.2 Rozmeéry a hmotnosti

177HAS 1410

Model A mm B mm Cmm D mm E mm Hmotnost kg
(palce) (palce) (palce) (palce) (palce) (libry)
MCD5-0021B
MCD5-0037B 183 4,2
MCD5-0043B (7,2) (9,3)
MCD5-0053B
295 278 150 124
MCD5-0068B 4,5
(11,6) (10,9 (59 (4,9)
(9,9)
213
MCD5-0084B
(8,14) 4,9
MCD5-0089B
(10,8)
MCD5-0105B
MCD5-0131B
MCD5-0141B 438 380 275 248 250 14,9
MCD5-0195B (17,2) (15,0) (10,8) (9,8) (9,8) (32,8)
MCD5-0215B
MCD5-0245C 460 400 390 320 279 239
(18,1) (15,0 (15,4) (12,6) (11,0 (52,7)
MCD5-0360C 35
MCD5-0380C
(77,2)
MCD5-0428C
689 522 430 320 300,2
MCD5-0595C
(27,1) (20,5) (16,9) (12,6) (11,8)
MCD5-0619C 45
MCD5-0790C (99,2)
MCD5-0927C
MCD5-1200C
856 727 585 500 364 120
MCD5-1410¢ (33,7) (28,6) (23,0) (19,7) (14,3) (264,6)
MCD5-1600C ' ' ' ' ' '
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4 Elektricka instalace

4.1 Elektrickd instalace

4.1.1 Ridici kabely

Softstartér je mozné ovladat tfemi zpUGsoby:

. pomoci tlacitek na ovladdacim panelu LCP
. pomoci vzdalenych vstupl
. pomoci sériové komunikace

Softstartér MCD 500 vzdy zareaguje na mistni piikaz ke startu nebo zastaveni (prostfednictvim tlacitek Hand On a Off na
ovladacim panelu LCP). Stisknutim tlacitka Auto On zvolite déalkové ovladani (pfistroj MCD 500 bude pfijimat pfikazy ze
vzdélenych vstupQ). V rezimu dalkového ovladani je rozsvicend kontrolka Auto On. V rezimu mistniho ovladani je rozsvicend
kontrolka Hand On, jestlize softstartér MCD 500 startuje nebo bézi, a kontrolka Off, kdyzZ je softstartér zastaveny nebo zastavuje.

4.1.2 Ridici svorky

Ridici svorky pouzivaji 2,5mm? kolikové svorkovnice. U rliznych modeld je potfeba pFivadét Fidici napéti na réizné svorky:

CV1 (24 V AC/V DQ) A5, A6
CV2 (110 - 120 V AQ) A5, A6
CV2 (220 - 240 V AQ) A4, A6
Prog Prog Prog
PE Relay A Relay B Relay C
o 13 14 T 21 22 24 ? 33 34 (F
Analog Prog Motor 5
Out Com Input Start +24V  Stop +24V Reset  Thermistor 2
A4T AST AGT 07T 08 O 11T 15T 16 O 17T 180 25(]) 050 OGT E

‘ f \ E\ /| F-

(model dependent) 24 \/DC Out
200 mA

POZNAMKA!

Pokud nepouzivate termistor, nezkratujte svorky 05, 06.

Vsechny fidici svorky a reléové svorky vyhovuji pozadavkim ochranného, velmi nizkého napéti - SELV. Tato ochrana se
nevztahuje na uzemnénou vétev zapojenou do trojuhelniku nad 400 V.

10 MG.17.K3.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

Aby byly dodrzeny pozadavky SELV, musi pozadavky PELV splhovat vsechny spoje k Fidicim svorkam (napf. termistor musi mit
zesilenou ¢i dvojitou izolaci od motoru).

POZNAMKA!

Galvanické oddéleni (SELV) poskytuje ochranu prostfednictvim velmi nizkého napéti. Ochrana proti zasazeni elektrickym
proudem je zajisténa, kdyzZ je elektrické napéjenf typu SELV a instalace je provedena podle mistnich/narodnich predpist pro
napajeni SELV.

POZNAMKA!

Galvanické (zajisténé) oddéleni je docileno splnénim podminek vyssi izolace a dodrzenim dostate¢nych povrchovych
vzdalenosti. Tyto pozadavky jsou popsany v normé IEC61140.
Soucasti, které tvofi elektrickou izolaci, také splfuji poZzadavky na vy3si izolaci a relevantni zkousky popsané v normeé IEC61140.

7 s

4.1.3 Vstupy pro dalkové ovladani

Softstartér MCD 500 ma tfi pevné vstupy pro dalkové ovladani. Tyto vstupy by mély byt fizeny kontakty dimenzovanymi pro
nizké napéti a maly proud (pozlacené nebo podobné).

@ @ ®
| & start =" —— 19 san[ |
16 16
— 17 Stop 17 & 17
Start/stop I m Stop 8
R ] e
Reset 18 Reset 18 Reset

177HAS06.10

1 Dvouvodicové fizeni
Trivodicové fizeni

3 Ctyfvodi¢ové Fizeni

Tento resetovaci vstup mize byt spinaci nebo rozpinaci. Konfiguraci vyberte v par. 3-8.

AUPOZORNEN

K fizeni vstupnich svorek nepouzivejte napéti. Jedna se o aktivni, 24V DC vstupy, a musi byt fizeny pomoci bezpotencidlovych
kontaktt.
Kabely pro fzenf vstupl musf byt vedeny oddélené od sitového napéti a kabelaZe motoru.

4.1.4 Sériova komunikace

Sériova komunikace je vzdy zapnuta v rezimu mistniho ovladani a v rezimu déalkového ovladani mdze byt zapnuta nebo vypnuta
(viz par. 3-2).

4.1.5 Zemnici svorka

Zemnici svorky jsou umistény na zadni strané softstartéru.

. MCD5-0021B - MCD5-0105B maji jednu svorku na vstupni strané.
. MCD5-0131B - MCD5-1600C maji dvé svorky; jednu na vstupni strané a jednu na vystupni strané.
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.1.6 Zakonceni napajeni

Pouzivejte vyhradné médéna lanka nebo vodi¢e dimenzované pro 75 °C.

POZNAMKA!

Nékterd zafizenf jsou hlinikové pfipojnice. PFi pfipojovani zakonéeni napajeni doporu¢ujeme duikladné odistit kontaktni plochu
(pomoci smirkového papiru nebo kartéCku z nerezové oceli) a pouZit vhodny tésnici tmel, abyste zabranili korozi.

L . Cable sizes 8.5mm 10sm
[E— E mm?  AWG ° °
[l . IS £_ ]
14 (0.55) 650 10-1/0 é 41 O 3 ‘E 41 Q %
mm (inch) 2 E o E
= Torx > |e— > |le—o
=) 8 | e | o 1 o ot 1 o
“ Jjg@ Flat 4 29 |2 8.5Nm (63 ft-Ib) 8.5 Nm (6.3 ft-Ib)
— 7mm x 150 N
MCD5-0021B - MCD5-0105B MCD5-0131B MCD5-0141B - MCD5-0215B
105 mi 12.5mi
10.5m
s B R 2 3 5
e il = i
32mm 6 mm S -
32mm ‘ "\3mm > DU
17 Nm (12.5 ft-Ib) 51 mm ‘ ‘ ‘ 16 mm
38Nm (285 ft-1b) 58 Nm (42.7 ft-Ib)
MCD5-0245C MCD5-0360C - MCD50927C MCD5-1200C - MCD5-1600C

Pfipojnice na modelech MCD5-0360C - MCD5-1600C Ize upravit dle potfeby na horni ¢i dolni vstup a vystup. Podrobné pokyny o
nastaveni pfipojnic naleznete v pfilozeném letdku.

TRASIZ 1T

Vstup/ Vstup/Vystup
Vystup Vstup
Vstup Vystup

Vystup
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.1.7 Pfipojeni motoru

Softstartéry MCD 500 lze pfipojovat k motoru piimo nebo s vnitinim zapojenim do trojuhelniku (rovnéz nazyvanym ttivodi¢ové
nebo Sestivodicové ptipojeni). Startér MCD 500 automaticky rozpoznd pripojeni k motoru a provede interné potiebné vypocty,
takZe je pouze potieba naprogramovat proud motoru pfi pIné zatézi (par. 1-1).

POZNAMKA!

Z diivodu bezpecnosti osob jsou vykonové svorky na modelech do MCD5-0105B chranény vylamovacimi jazycky. Pfi pouZitf
silnych kabell bude mozné zapotfebi tyto jazycky ulomit.
Modely, které obsahuiji interni bypass, nevyZaduji externi pfemostovaci stykac.

4.2 Pfima instalace

4.2.1 Pfima instalace, interni pfemosténi

KM1 F1
,/‘ ] 1/11 2/M
v ] 3/12 ﬁ % 4/T2
- ] 5/L3 ﬁ % 6/13

IS

:M
—o—t

T

177HAG30.11

KM1 Hlavni stykac (volitelné)

F1 Pojistky (volitelné)

4.2.2 Pfima instalace, bez pfemosténi

2/1

4/T2 M

6/T3

1717HAL29.11

KM1

KM1 Hlavni styka¢ (volitelné)

F1 Pojistky (volitelné)
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.2.3 Pfima instalace s externim pfemosténim

Modely bez pfemosténi maji vyhrazené svorky pro pfemosténi, diky nimz muze softstartér nadale zajistovat funkce ochrany a
sledovani i pfi pfemosténi pomoci externiho stykace. Pfemostovaci styka¢ musi byt pfipojen k premostovacim svorkdm a fizen
programovatelnym vystupem nakonfigurovanym na Béh (viz par. 4.1 - 4.9).

N

KM1 F1
W/L]/\ % Z/Tl,,,l’:’:’::, [ |
L L1B\*j
o (e
LZBY o
5/13, % 6/T377 ki
LBB\{ o

3 KM1

: 34
o

T

KM2

HAL3LT

KM1 Hlavni stykac

KM2 Premostovaci stykac
F1 Pojistky (volitelné)
POZNAMKA!

Pfemostovaci svorky softstartéru MCD5-0245C jsou T1B, T2B, T3B. Pfemostovaci svorky softstartérit MCD5-0360C - MCD5-1600C

jsou L1B, L2B, L3B.
Pojistky mohou byt v pfipadé potieby instalovany na vstupni strané.

4.3 Instalace s vnitinim zapojenim do trojuhelniku

UPOZORNENI

P¥i pfipojovani startéru MCD 500 v konfiguraci s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku vzdy nainstalujte hlavni styka¢ nebo
vypinaci jistic.

POZNAMKA!

PFi pfipojovani v konfiguraci s vnitinim zapojenim do trojuhelniku zadejte proud motoru pfi plné zatéZi do par. 2-1 Sled fdzi.

Software startéru MCD 500 pocita z této hodnoty proudy vnitintho zapojenf do trojuhelniku. Par. 15-7 Pfipojeni motoru je ve

vychozim nastavenf nastaven na hodnotu Automatickd detekce a miize byt nastaven tak, aby startér nastavil na vnitfni zapojeni

do trojuhelniku nebo na piimé pfipojeni motoru.
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.3.1 Instalace s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku, s vnitfinim pfemosténim

KM1 F1

1y 211

'[ZZ T
3/12 4/T2)

'[ZZ T \f 3

W13 W2(6)
5/L3 6/T3
- '[ZZ T AF

177HAS01.10

KM1 Hlavni stykac
F1 Pojistky (volitelné)

4.3.2 Instalace s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku, bez premosténi

W2(6)

e ¥
7'}3”7%5_\*/[ %—LQ N

masoo
bz

KM1 Hlavni stykac

F1 Pojistky (volitelné)
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.3.3 Instalace s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku, s externim pfemosténim

Modely bez premosténi maji vyhrazené svorky pro premosténi, diky nimz muze softstartér MCD 500 nadéle poskytovat funkce
ochrany a sledovani i kdyz je premosténi provedeno externim premostovacim stykacem. Pfemostovaci relé musi byt pfipojeno k
premostovacim svorkam a fizeno programovatelnym vystupem nakonfigurovanym na Béh (viz par. 4-1 - 4-9).

L3B \%/
g @ 13
e
33
= Diﬁ—‘ '—
§ KM2
KM1 Hlavni styka¢
KM2 Pfemostovaci stykac
F1 Pojistky (volitelné)
POZNAMKA!

Pfemostovaci svorky softstartéru MCD5-0245C jsou T1B, T2B, T3B. Pfemostovaci svorky softstartérit MCD5-0360C - MCD5-1600C
jsou L1B, L2B, L3B.

Pojistky mohou byt v pfipadé potieby instalovany na vstupni strané.

4.4 Jmenovité hodnoty proudu

Informace o jmenovitych hodnotach za provoznich podminek, které nejsou zachyceny v téchto grafech jmenovitych hodnot,
ziskate od svého mistniho dodavatele.

Veskeré Udaje jsou pocitany pro nadmoiskou vysku 1 000 metrd a okolni teplotu 40 °C.
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.4.1 Pfimé pfipojeni (s pfemosténim)

POZNAMKA!
Modely MCD5-0021B ~ MCD5-0215B obsahuji interni pfemosténi. Modely MCD5-0245C ~ MCD5-1600C vyZzaduji externi
premostovaci stykac.

AC-53b AC-53b AC-53b
3-30:330 4-20:340 4.5-30:330
MCD5-0021B 21 A 17 A 15A
MCD5-0037B 37 A 31A 26 A
MCD5-0043B 43 A 37 A 30 A
MCD5-0053B 53 A 46 A 37 A
AC-53b AC-53b AC-53b
3-30:570 4-20:580 4.5-30:570
MCD5-0068B 68 A 55 A 47 A
MCD5-0084B 84 A 69 A 58 A
MCD5-0089B 89 A 74 A 61 A
MCD5-0105B 105 A 95 A 78 A
MCD5-0131B 131 A 106 A 90 A
MCD5-0141B 141 A 121 A 97 A
MCD5-0195B 195 A 160 A 134 A
MCD5-0215B 215 A 178 A 148 A
MCD5-0245C 255 A 201 A 176 A
MCD5-0360C 360 A 310 A 263 A
MCD5-0380C 380 A 359 A 299 A
MCD5-0428C 430 A 368 A 309 A
MCD5-0595C 620 A 540 A 434 A
MCD5-0619C 650 A 561 A 455 A
MCD5-0790C 790 A 714 A 579 A
MCD5-0927C 930 A 829 A 661 A
MCD5-1200C 1200 A 1200 A 1071 A
MCD5-1410C 1410 A 1319A 1114 A
MCD5-1600C 1600 A 1600 A 1353A

4.4.2 Pfimé pfipojeni (bez pfemosténi/nepretrzité)

AC-53a AC-53a AC-53a
3-30:50-6 4-20:50-6 4.5-30:50-6

MCD5-0245C 245 A 195 A 171 A
MCD5-0360C 360 A 303 A 259 A
MCD5-0380C 380 A 348 A 292 A
MCD5-0428C 428 A 355 A 300 A
MCD5-0595C 595 A 515 A 419 A
MCD5-0619C 619 A 532 A 437 A
MCD5-0790C 790 A 694 A 567 A
MCD5-0927C 927 A 800 A 644 A
MCD5-1200C 1200 A 1135A 983 A
MCD5-1410C 1410 A 1187 A 1023 A
MCD5-1600C 1600 A 1433 A 1227 A
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.4.3 Vnitfni zapojeni do trojuhelniku (s pfemosténim)

POZNAMKA!
Modely MCD5-0021B ~ MCD5-0215B obsahuiji interni pfemosténi. Modely MCD5-0245C ~ MCD5-1600C vyZaduji externi
premostovaci stykac.

AC-53b AC-53b AC-53b
3-30:330 4.20-:340 4.5-30:330
MCD5-0021B 32A 26 A 22 A
MCD5-0037B 56 A 47 A 39A
MCD5-0043B 65 A 56 A 45 A
MCD5-0053B 80 A 69 A 55 A
AC-53b AC-53b AC-53b
3-30:570 4-20:580 4.5-30:570
MCD5-0068B 102 A 83 A 71 A
MCD5-0084B 126 A 104 A 87 A
MCD5-00898B 134 A 1M2A 92 A
MCD5-0105B 158 A 143 A 17 A
MCD5-0131B 197 A 159 A 136 A
MCD5-0141B 212 A 181 A 146 A
MCD5-0195B 293 A 241 A 201 A
MCD5-0215B 323 A 268 A 223 A
MCD5-0245C 383 A 302 A 264 A
MCD5-0360C 540 A 465 A 395 A
MCD5-0380C 570 A 539 A 449 A
MCD5-0428C 645 A 552 A 463 A
MCD5-0595C 930 A 810 A 651 A
MCD5-0619C 975 A 842 A 683 A
MCD5-0790C 1185 A 1072 A 869 A
MCD5-0927C 1395 A 1244 A 992 A
MCD5-1200C 1800 A 1800 A 1607 A
MCD5-1410C 2115A 1979 A 1671 A
MCD5-1600C 2400 A 2 400 A 2030 A

4.4.4 Jmenovité hodnoty AC-53 pro provoz s pfemosténim

141 A: AC-53b: 4.5-30: 570

T T T
Ny Ky o)
(:9/?‘ (‘(9/ (é/. &).
& & 7
< G % 7
C <. )
2, by, ol
Q ’)/ & %
Ks 79 %
% R
% %, % 7
o %
Osz
177HA281.11 9

Vsechny jmenovité hodnoty byly vypocitdny pro nadmoiskou vysku 1 000 metr(i a teplotu okoli 40 °C.
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.4.5 Vnitfni zapojeni do trojuhelniku (bez pfemosténi/nepfretrzité)

AC-53a AC-53a AC-53a

3-30:50-6 4-20:50-6 4.5-30:50-6
MCD5-0245C 368 A 293 A 257 A
MCD5-0360C 540 A 455 A 389 A
MCD5-0380C 570 A 522 A 438 A
MCD5-0428C 643 A 533 A 451 A
MCD5-0595C 893 A 773 A 629 A
MCD5-0619C 929 A 798 A 656 A
MCD5-0790C 1185 A 1042 A 851 A
MCD5-0927C 1391 A 1200 A 966 A
MCD5-1200C 1800 A 1702 A 1474 A
MCD5-1410C 2115A 1780 A 1535A
MCD5-1600C 2 400 A 2149 A 1841 A

4.4.6 Jmenovité hodnoty AC-53 pro nepfetrzity provoz

T T T —|:\
S O %
% A o‘/oo, K3 N
(&‘f (Z/f //)) O’O <
C % N/ (2 0%
% %% Gy o
> s Q c &%
Q 7 [95) L
Dx % ) (0%
P Y. o ®
& %,
(7 2y
2 ©
© Ox
177HA280.11 %
9

Vsechny jmenovité hodnoty byly vypocitany pro nadmoiskou vysku 1 000 metr(i a teplotu okoli 40 °C.
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.5 Nastaveni minimalni a maximalni hodnoty proudu

Nastaveni minimalni a maximalni hodnoty proudu pfi plném zatiZeni zavisi u startérd MCD 500 na modelu:

Pfimé pfipojeni Pfipojeni s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku
Model Minimalni Maximalni Minimalni Maximalni

MCD5-0021B 5A 23 A 7A 34 A

MCD5-0037B 9A 43 A 13A 64 A

MCD5-0043B 10 A 50 A 15A 75 A

MCD5-0053B 1A 53 A 16 A 79 A

MCD5-0068B 15A 76 A 23 A 114 A
MCD5-0084B 19A 97 A 29 A 145 A
MCD5-0089B 20 A 100 A 30A 150 A
MCD5-0105B 21 A 105 A 32A 157 A
MCD5-0131B 29 A 145 A 44 A 217 A
MCD5-0141B 34 A 170 A 51 A 255 A
MCD5-0195B 40 A 200 A 60 A 300 A
MCD5-0215B 44 A 220 A 66 A 330A
MCD5-0245C 51 A 255 A 77 A 382 A
MCD5-0360C 72 A 360 A 108 A 540 A
MCD5-0380C 76 A 380 A 114 A 570 A
MCD5-0428C 86 A 430 A 129 A 645 A
MCD5-0595C 124 A 620 A 186 A 930 A
MCD5-0619C 130 A 650 A 195 A 975 A
MCD5-0790C 158 A 790 A 237 A 1185 A
MCD5-0927C 186 A 930 A 279 A 1395 A
MCD5-1200C 240 A 1200 A 360 A 1800 A
MCD5-1410C 282 A 1410 A 423 A 2115A
MCD5-1600C 320 A 1600 A 480 A 2 400 A

4.6 Pfemostovaci stykac

Softstartéry MCD 500 s ¢isly modelu MCD5-0021B - MCD5-0215B jsou interné pfemostény a nevyzaduji externi pfemostovaci
stykac.

Softstartéry MCD 500 s ¢isly modelu MCD5-0245C - MCD5-1600C nejsou interné pfemostény a mize k nim byt instalovan externi
premostovaci stykac. Vyberte styka¢, u kterého je jmenovitd hodnota ACT vétsi nebo rovna jmenovitému proudu pfi plném
zatiZeni pfipojeného motoru.

4.7 Hlavni stykac

Hlavni styka¢ musi byt instalovan kdyz je softstartér MCD 500 pfipojen k motoru s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku a maze
byt volitelné pfipojen pfimo. Vyberte styka¢, u kterého je jmenovita hodnota AC3 vétsi nebo rovna jmenovitému proudu pfi
plném zatiZeni pfipojeného motoru.

4.8 lJistic

Pro izolaci obvodu motoru pfi vypnuti softstartéru Ize misto hlavniho stykace pouZzit vypinaci jisti¢. Vypinaci mechanismus musi
byt napéjen z napajeci strany jistice nebo ze samostatného zdroje ovladani.
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.9 Korekce uciniku

Pokud je pouzita korekce tciniku, musi byt pro zapinani kondenzator(i pouzit vyhrazeny stykac. Kondenzatory korekce uciniku
musi byt pfipojeny ke vstupni strané softstartéru.

UPOZORNENI

Kondenzatory korekce ucinfku musi byt pfipojeny ke vstupnf strané softstartéru. Pokud byste pfipojili kondenzatory korekce
ucintku k vystupnf strané, doslo by k po3kozeni softstartéru.

4.10 Pojistky
4.10.1 Pojistky zdroje napajeni

Polovodi¢ové pojistky Ize pouzit pro koordinaci typu 2 (podle normy IEC 60947-4-2) a ke snizeni rizika poskozeni tyristorG od
prechodovych pretézovacich proudt.

Pojistky HRC (napt. pojistky Ferraz AJT) Ize pouzit pro koordinaci typu 1 podle normy IEC 60947-4-2.

POZNAMKA!

Adaptivni fizenf zrychleni (AAC) fidi v naprogramovanych ¢asovych mezich profil ota¢ek motoru. Vysledkem muze byt vy3si
uroven proudu nez u tradi¢nich metod fizeni.

U aplikaci, u kterych se vyuziva adaptivni fizeni zrychleni k mékkému zastaveni motoru s dobou delsi nez 30 sekund, Ize vybrat
ochranu vétve motoru nasledujicim zpdsobem:

. Standardni predfazené pojistky HRC: min. 150 % proudu motoru pfi plné zatézi
. Predfazené pojistky motoru: min. 100/150 % proudu motoru pfi plné zatézi
. Minimalni nastaveni dlouhé doby jistice pro fizeni motoru: 150 % proudu motoru pfi plném zatizeni

. Minimalni nastaveni kratké doby jistice pro fizeni motoru: 400 % proudu motoru pfi plném zatiZzeni po dobu 30
sekund

Doporucené pojistky jsou pocitany pro 40 °C, do nadmorské vysky 1 000 m.

POZNAMKA!

Vybér pojistek je zaloZzen na hodnoté 400 % proudu pfi plném zatiZzeni po dobu 20 sekund ve spojeni se standardnim
publikovanym poctem startl za hodinu, dobou zatiZeni, okolnf teplotou 40 °C a nadmofiskou vyskou do 1 000 m. V pfipadé
instalaci, které nespliujf tyto podminky, se obratte na svého mistniho dodavatele.

POZNAMKA!

Tyto tabulky pojistek obsahuji pouze doporuéeni. Vzdy se obratte na svého mistniho dodavatele, aby vam potvrdil vybér pro
konkrétni aplikaci.

Pro oznacené modely neni k dispozici vhodnd pojistka.
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Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.10.2 Pojistky Bussman - hranaté télo (170M)

Model SCR 2t (AZs) Napéjeci napéti Napéjeci napéti Napéjeci napéti
(< 440 V AQ) (£ 575 V AQ) (< 690 V AC)

MCD5-0021B 1150 170M1314 170M1314 170M1314
MCD5-0037B 8000 170M1316 170M1316 170M1316
MCD5-0043B 10500 170M1318 170M1318 170M1318
MCD5-0053B 15000 170M1318 170M1318 170M1318
MCD5-0068B 15000 170M1319 170M1319 170M1318
MCD5-0084B 512000 170M1321 170M1321 170M1319
MCD5-0089B 80000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0105B 125000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0131B 125000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0141B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0195B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0215B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0245C 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0360C 320000 170M6010 170M6010 170M6010
MCD5-0380C 320000 170M6011 170M6011 -

MCD5-0428C 320000 170M6011 170M6011 -

MCD5-0595C 1200000 170M6015 170M6015 170M6014
MCD5-0619C 1200000 170M6015 170M6015 170M6014
MCD5-0790C 2530000 170M6017 170M6017 170M6016
MCD5-0927C 4500000 170M6019 170M6019 170M6019
MCD5-1200C 4500000 170M6021 - -

MCD5-1410C 6480000 - - -

MCD5-1600C 12500000 170M6019* - -

* Jsou zapotrebi dvé paralelné zapojené pojistky na fazi.
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Elektricka instalace

Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.10.3 Pojistky Bussman - britsky model (BS88)

Model SCR Pt (A%) Napéjeci napéti Napajeci napéti Napéjeci napéti
(< 440 V AQ) (< 575 V AQ) (< 690 V AQ)

MCD5-0021B 1150 63FE 63FE 63FE
MCD5-0037B 8000 120FEE 120FEE 120FEE
MCD5-0043B 10500 120FEE 120FEE 120FEE
MCD5-0053B 15000 200FEE 200FEE 200FEE
MCD5-0068B 15000 200FEE 200FEE 200FEE
MCD5-0084B 512000 200FEE 200FEE 200FEE
MCD5-0089B 80000 280FM 280FM 280FM
MCD5-0105B 125000 280FM 280FM 280FM
MCD5-0131B 125000 280FM 280FM 280FM
MCD5-0141B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0195B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0215B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0245C 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0360C 320000 - - -
MCD5-0380C 320000 400FMM* 400FMM 400FMM*
MCD5-0428C 320000 - - -
MCD5-0595C 1200000 630FMM* 630FMM* -
MCD5-0619C 1200000 630FMM* 630FMM* -
MCD5-0790C 2530000 - - -
MCD5-0927C 4500000 - - -
MCD5-1200C 4500000 - - -
MCD5-1410C 6480000 - - -
MCD5-1600C 12500000 - - -

* Jsou zapotrebi dvé paralelné zapojené pojistky na fazi.
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Elektricka instalace Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.10.4 Pojistky Ferraz - HSJ

Model SCR PPt (A%) Napéjeci napéti Napajeci napéti Napéjeci napéti
(< 440 V AQ) (<575 V AQ) (< 690 V AQ)
MCD5-0021B 1150 HSJ40** HSJ40**
MCD5-0037B 8000 HSJ80** HSJ80**
MCD5-0043B 10500 HSJ90** HSJ90**
MCD5-0053B 15000 HSJ110%* HSJ110%*
MCD5-0068B 15000 HSJ125%* HSJ125%*
MCD5-0084B 51200 HSJ175 HSJ175%*
MCD5-0089B 80000 HSJ175 HSJ175
MCD5-0105B 125000 HSJ225 HSJ225
MCD5-0131B 125000 HSJ250 HSJ250%*
MCD5-0141B 320000 HSJ300 HSJ300
MCD5-0195B 320000 HSJ350 HSJ350 i
Nevhodné
MCD5-0215B 320000 HSJ400%* HSJ400%*
MCD5-0245C 320000 HSJ450%* HSJ450%*
MCD5-0360C 320000
MCD5-0380C 320000
MCD5-0428C 320000
MCD5-0595C 1200000
MCDS-0619¢ 1200000 Nevhodné Nevhodné
MCD5-0790C 2530000
MCD5-0927C 4500000
MCD5-1200C 4500000
MCD5-1410C 6480000
MCD5-1600C 12500000

** Jsou zapotiebi dvé sériové zapojené pojistky na fazi.
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Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

4.10.5 Pojistky Ferraz - severoamericky model (PSC 690)

Model SCR 2t (A%s) Napéjeci napéti Napéjeci napéti Napéjeci napéti
<440V AC <575V AC <690V AC

MCD5-0021B 1150 A070URD30XXX0063 A070URD30XXX0063 -

MCD5-0037B 8000 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125
MCD5-0043B 10500 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125
MCD5-0053B 15000 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125
MCD5-0068B 15000 A070URD30XXX0160 A070URD30XXX0160 A070URD30XXX0160
MCD5-0084B 51200 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200
MCD5-0089B 80000 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200
MCD5-0105B 125000 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315
MCD5-0131B 125000 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315
MCD5-0141B 320000 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315
MCD5-0195B 320000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0215B 320000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0245C 320000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0360C 320000 A070URD33XXX0630 A070URD33XXX0630 A070URD33XXX0630
MCD5-0380C 320000 A070URD33XXX0700 A070URD33XXX0700 -

MCD5-0428C 320000 A070URD33XXX0700 A070URD33XXX0700 -

MCD5-0595C 1200000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000
MCD5-0619C 1200000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000
MCD5-0790C 2530000 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400
MCD5-0927C 4500000 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400
MCD5-1200C 4500000 AO055URD33XXX2250 - -

MCD5-1410C 6480000 AO055URD33XXX2250 - -

MCD5-1600C 12500000 - - -

XXX = typ noze. Podrobnosti naleznete v katalogu Ferraz.
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4.10.6 Pojistky vyhovuijici specifikaci UL - Jmenovité hodnoty pro ochranu proti zkratu

Model Jmenovité hodnoty (A) Jmenovité hodnoty pro ochranu Jmenovité hodnoty pro ochranu Pojistka Ferraz
proti zkratu 480 V AC (kA) proti zkratu 600 V AC (kA)
MCD5-0021B 23 65 10 AJT50  A070URD30XXX0063
MCD5-0037B 43 65 10 AJT50  A070URD30XXX0125
MCD5-0043B 50 65 10 AJT50  A070URD30XXX0125
MCD5-0053B 53 65 10 AJT60  A070URD30XXX0125
MCD5-0068B 76 65 10 AJT80  A070URD30XXX0200
MCD5-0084B 97 65 10 AJT100 A070URD30XXX0200
MCD5-0089B 100 65 10 AJT100 A070URD30XXX0200
MCD5-0105B 105 65 10 AJT125 AO070URD30XXX0315
MCD5-0131B 145 65 18 AJT150 AO070URD30XXX0315
MCD5-0141B 170 65 18 AJT175 AO070URD30XXX0315
MCD5-0195B 200 65 18 AJT200 A070URD30XXX0450
MCD5-0215B 220 65 18 AJT250 A070URD30XXX0450
MCD5-0245C 255 85 85 AJT300 AO070URD30XXX0450
MCD5-0360C 360 85 85 AJT400 AO070URD33XXX0630
MCD5-0380C 380 85 85 AJT450 A070URD33XXX0700
MCD5-0425B 430 85 85 AJT450 A070URD33XXX0700
MCD5-0595C 620 85 85 A4BQ800 AO070URD33XXX1000
MCD5-0619C 650 85 85 A4BQ800 AO070URD33XXX1000
MCD5-0790C 790 85 85 A4BQ1200 070URD33XXX1400
MCD5-0927C 930 85 85 A4BQ1200 A070URD33XXX1400
MCD5-1200C 1200 100 100 A4BQ1600 A065URD33XXX1800
MCD5-1410C 1410 100 100 A4BQ2000 AO055URD33XXX2250
MCD5-1600C 1600 100 100 A4BQ2500 A055URD33XXX2250
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411 Blokova schémata

4.11.1 Modely s internim bypassem
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1 Napdjeni ovladani (zavisi na modelu)
2 Vystupy

07, 08 Programovatelny analogovy vystup
16, 08 24V DC vystup

3 Vstupy délkového ovladani

11,16 Programovatelny vstup

15, 16 Start

17,18 Zastaveni

25,18 Reset

4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC)
5 Reléové vystupy

13, 14 Reléovy vystup A

21,22, 24 Reléovy vystup B

33,34 Reléovy vystup C
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4.11.2 Modely bez pfemosténi
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1 Napdjeni ovladani (zavisi na modelu)
2 Vystupy

07, 08 Programovatelny analogovy vystup
16, 08 24V DC vystup

3 Vstupy délkového ovladani

11, 16 Programovatelny vstup

15, 16 Start

17,18 Zastaveni

25,18 Reset

4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC)
5 Reléové vystupy

13, 14 Reléovy vystup A

21,22, 24 Reléovy vystup B

33,34 Reléovy vystup C

POZNAMKA!

* Proudové transformétory softstartéru MCD5-0245C jsou umistény na vystupu. Svorky premosténi jsou oznaceny T1B, T2B a
T3B.
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5 Priklady aplikaci

5.1 Ochrana motoru proti pretizeni

Tepelny model pouzity pro pretizeni motoru v softstartéru
MCD 500 ma dvé komponenty:

. Vinuti motoru: vinuti mé nizkou tepelnou jimavost
a ovliviiuje kratkodobé tepelné chovani motoru.
Zde je proudem generovano teplo.

. Télo motoru: ma velkou tepelnou jimavost a
ovliviuje dlouhodobé tepelné chovéni motoru.
Tepelny model bere v Gvahu nasledujici faktory:

. Proud motoru, ztraty v Zeleze, ztraty
odporem vinuti, tepelnou jimavost téla a
vinuti motoru, chlazeni za béhu a
chlazeni pfi zastaveni.

. Procento jmenovité kapacity motoru. Tim
se nastavuje zobrazena hodnota pro
model vinuti a je ovlivnéno nastavenim
proudu motoru pfi plném zatizeni proti
ostatnim.

POZNAMKA!

Par. 1-1 Proud motoru pfi plném zatiZeni musi byt nastaven na
jmenovity proud motoru pfi plném zatizeni. Nepfidavejte
jmenovitou hodnotu pretizeni, protoze tu vypocita
softstartér MCD500.

Ochrana proti prehfati pouzita u softstartéru MCD500 ma
fadu vyhod oproti tepelnym relé.

. Efekt chlazeni ventilatorem se bere v Uvahu pfi
béhu motoru.

. Skutecny proud pfi plném zatiZzeni a doba béhu se
zablokovanym rotorem se pouziji k presnéjsimu
vyladéni modelu. Tepelné charakteristiky vinuti se
zpracovavaji samostatné od zbytku motoru (tj.
model rozpozna, ze vinuti ma malou tepelnou
hmotnost a vysoky tepelny odpor).

. Cast vinuti tepelného modelu reaguje velmi rychle
v porovnani s télem, coz znamend, ze motor mize
pracovat blize k maximalni bezpe¢né provozni
teploté a pfitom bude stale chranén pred
poskozenim z prehiati.

. Procento tepelné jimavosti motoru pouzité béhem
kazdého startu se uklada do paméti. Startér je
mozné nakonfigurovat tak, aby automaticky urcil,
zda ma motor dostate¢nou tepelnou jimavost, aby
Uspésné dokoncil dalsi start.

. Pamétova funkce modelu znameng, Ze motor je
plné chranén v pfipadé ,teplého startu”. Model

pouziva data z hodin redlného ¢asu pro vypocet
uplynulé doby chlazeni i pti odebrani fidiciho
napajeni.
Funkce ochrany proti pretizeni poskytovana timto modelem
je kompatibilni s kfivkou NEMA 10, ale bude poskytovat
vynikajici ochranu pfi nizkych drovnich pretizeni vzhledem k
oddéleni tepelného modelu vinuti.
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' MSTC je zkratka terminu Motor Start Time Constant (=
casova konstanta spusténi motoru) a je definovéna jako
Doba béhu se zablokovanym rotorem (par. 1-2), kdyz
hodnota proudu pfi zablokovaném rotoru ¢ini 600 % proudu
pfi plném zatizeni.

5.2 Adaptivni fizeni zrychleni AAC

Adaptivni fizeni zrychleni AAC je novou formou fizeni
motoru zalozenou na vlastnich charakteristikdch vykonu
motoru. U metody AAC uzivatel vybere profil startu nebo
zastaveni, ktery nejlépe odpovidé typu zatizeni a startér
automaticky fidi motor tak, jak odpovida profilu. Softstartér
MCD 500 nabizi tfi profily - predcasné, konstantni a
zpozdéné zrychleni a zpomaleni.

Rizeni AAC pouzivé dva algoritmy, jeden pro méfeni charak-
teristik motoru a jeden pro fizeni motoru. Softstartér MCD
500 pouzije prvni start k urceni charakteristik motoru pfi
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nulovych otackach a pfi maximalnich otac¢kach. BEhem
kazdého nasledného startu a zastaveni startér dynamicky
upravuje jeho fizeni, aby bylo zajisténo, ze skute¢ny vykon
motoru odpovida vybranému profilu béhem startu. Startér
zvysSuje vykon dodavany motoru, pokud jsou skute¢né
otacky pro dany profil pfilis nizké, nebo vykon snizuje, jsou-li
otacky pfilis vysoké.

5.3 Rezimy spusténi
5.3.1 Konstantni proud
Konstantni proud je tradi¢ni formou mékkého startu, kdy se

proud zvysuje z nuly na zadanou uroven a udrzuje ho na
stabilni Urovni, dokud motor nezrychli.

Start s konstantnim proudem je idedlni u aplikaci, kdy musi
byt spoustéci proud udrzovan pod urcitou urovni.

0074 @ ,,,,,,

600%1 RS
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Current (% motor full load current)
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Rotor speed (% full speed)

1: Pocatecni proud (par. 1-5)

2: Mezni hodnota proudu (par. 1-4)

3: Proud pfi pIném napéti

5.3.2 Proudova rampa

Mékky start pomoci proudové rampy zvysuje proud ze
zadané pocatecni Urovné (1) na maximalni hodnotu (3)
béhem prodlouzeného ¢asového intervalu (2).

Start pomoci proudové rampy maze byt uzitecny v nasledu-
jicich aplikacich:

. Zatéz se mize mezi starty ménit (napf. u pasového
dopravniku, ktery mGze byt pfi spusténi nalozeny
nebo prazdny). Nastavte pocatecni proud (par. 1-5)
na uroven, kterd nastartuje motor pfi malém

zatizeni, a mezni hodnotu proudu (Par. 1-4) na
uroven, kterd nastartuje motor pfi velkém zatizeni.

o Z&téz se snadno rozbihg, ale je potieba prodlouzit
dobu spusténi (napf. u odstiedivého cerpadla, kdy
je potfeba pomalu zvy3ovat tlak v potrubi).

o Dodavka proudu je omezena (napf. u motorgene-
rdtoru) a pomalejsi aplikace zatéze umozniuje, aby
zdroj reagoval béhem del3i doby.
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5.3.3 Adaptivni fizeni zrychleni AAC
Pouziti adaptivniho fizeni zrychleni AAC k fizeni startu:

1. V nabidce Rezim startu zvolte polozku Adaptivni
fizeni (par. 1-3)

2. Nastavte pozadovanou dobu rozbéhu (par. 1-6).

3. Vlyberte pozadovany profil adaptivniho startu (Par.
1-13)

4, Nastavte mezni hodnotu spoustéciho proudu (Par.
1-4) dostatecné vysokou, aby byl umoznén Uspésny
start. Prvni spusténi v rezimu AAC bude start s
konstantnim proudem. Softstartéru MCD 500 to
umozni zjistit charakteristiky pfipojeného motoru.
Udaje o motoru bude softstartér MCD 500 pouzivat
béhem naslednych startli v rezimu AAC.
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1. Pfedc¢asné zrychlovani

2. Konstantni zrychlovani

3. Zpozdéné zrychlovani

4. Doba rozbéhu (par. 1-6)

Tabulka 5.1 Profil adaptivniho startu (par. 1-13)

POZNAMKA!

7 vr.

Adaptivni fizeni zrychleni AAC bude fidit zatizeni podle
naprogramovaného profilu. Spoustéci proud se bude lisit
podle vybraného profilu zrychlovéni a naprogramované
doby rozbéhu.

Pokud vymériujete motor pfipojeny k softstartéru MCD 500
naprogramovanému na adaptivni fizeni startu nebo
zastaveni, nebo pokud byl pfed skute¢nou instalaci
softstartér testovan na jiném motoru, startér bude muset
zZjistit charakteristiky nového motoru. Softstartér MCD 500
automaticky zjisti charakteristiky motoru, pokud doslo ke
zméné par. 1-1 Proud motoru pfi plném zatiZeni nebo par.
1-12 Zesileni adaptivniho fizeni.

5.3.4 Prudky start

Prudky start dodava kratky impulz zvySeného momentu na
zacatku startu a je mozné ho vyuzit spolu s proudovou
rampou nebo se startem s konstantnim proudem.

Prudky start je uzitecny pfi startovani zatézi, které vyzaduji
vysoky zabérny moment, ale potom jiz zrychluji snadno
(napt. setrvacnikové zatéze jako jsou lisy).
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1: Uroven prudkého startu (par. 1-7)

2: Cas prudkého startu (par. 1-8)

3: Pocétecni proud (par. 1-5)

4: Doba rozbéhu (par. 1-6)

5: Mezni hodnota proudu (par. 1-4)

6: Proud pfi plném napéti

5.4 Rezimy zastaveni

5.4.1 Dobéh do zastaveni

Pfi dobéhu do zastaveni motor zpomaluje pfirozenym
zpUsobem, aniz by byl softstartérem fizen. Doba potiebna k
zastaveni bude zdviset na typu zatizeni.

5.4.2 Mékké zastaveni podle nacasované
napétové rampy

Nacasovana napétova rampa postupné sniZuje napéti
dodavané do motoru béhem definované doby. Zatéz muze
bézet i po dokonceni dobéhu.

Zastaveni podle nacasované napétové rampy muze byt
uzite¢né u aplikaci, u kterych je potfeba prodlouzit dobu
zastaveni, nebo zamezit prechodovym jeviim u napajeni
motorgeneratoru.
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|1: Doba zastaveni (par. 1-11) H

5.4.3 Adaptivni fizeni zrychleni AAC
Pouziti adaptivniho fizeni zrychleni AAC pro fizeni zastaveni:

1. V nabidce Rezim zastaveni (par. 1-10) zvolte
polozku Adaptivni fizeni.

2. Nastavte pozadovanou dobu zastaveni (par. 1-11).
3. Vlyberte pozadovany profil adaptivniho zastaveni
(par. 1-14).
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1. Pfed¢asné zpomalovani

2. Konstantni zpomalovani

3. Zpozdéné zpomalovani

4. Doba zastaveni (par. 1-10)

Tabulka 5.2 Profil adaptivniho zastaveni AAC (par. 1-14)

POZNAMKA!

7 vr.

Adaptivni fizeni nezpomaluje aktivné motor a nezastavi
motor rychleji nez v pfipadé volného dobéhu. Chcete-li

zkrétit dobu zastaveni u zatézi s vysokou setrvacnosti,
pouzijte brzdu.

Prvni adaptivni fizeni zpomaleni AAC probéhne jako
normalni mékké zastaveni. Softstartéru MCD 500 to umozni
zjistit charakteristiky pfipojeného motoru. Tyto udaje o
motoru pouzije softstartér MCD 500 béhem nasledujicich
zastaveni prostfednictvim adaptivniho fizeni.

POZNAMKA!

Adaptivni fizeni bude fidit zatéZ podle naprogramovaného
profilu. Proud pfi zastavovani se bude lisit podle vybraného
profilu zpomalovani a doby zastaveni.

Pokud vyménujete motor pfipojeny k softstartéru MCD 500
naprogramovanému na adaptivni fizeni startu nebo
zastaveni, nebo pokud byl pfed skutecnou instalaci
softstartér testovan na jiném motoru, startér bude muset
zjistit charakteristiky nového motoru. Softstartér MCD 500
automaticky zjisti charakteristiky motoru, pokud doslo ke
zméné par. 1-1 Proud motoru pfi plném zatiZeni nebo par.

1-12 Zesilenf adaptivniho Fizent.

5.4.4 Brzda

POZNAMKA!

Pokud je brzdny moment nastaven pifili§ vysoko, motor se
zastavi pred koncem doby brzdéni a motor se bude zbytecné
zahftivat, coZ miZe zpUsobit jeho poskozeni.

Brzdéni softstartéru MCD 500:

o NevyZzaduje pouziti DC brzdného stykace.

. Ridi viechny tfi faze, aby byly brzdné proudy a
souvisejici teplo rovnomérné distribuovény v
motoru.
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1: Doba zastaveni (par. 1-11)
2: Doba brzdéni (par. 1-16)
3: Doba dobéhu do zastaveni
Brzdéni ma dvé stadia:
1. Predbézné brzdéni: Poskytuje okamzité brzdéni,

které snizi otacky motoru do bodu, kdy muize byt
Uspésné realizovano Uplné brzdéni (pfiblizné 70%
otacky).

2. Uplné brzdéni: Brzda generuje maximalni brzdny
moment, ale neni U¢innd pfi otackach vyssich nez
pfiblizné 70 %.

Konfigurace softstartéru MCD 500 pro brzdéni:

1. Nastavte par. 1-11 pro pozadovanou dobu
zastaveni (1). Jedna se o celkovou dobu brzdéni a
musi byt nastavena o dost delsi nez doba brzdéni
(par 1-16), aby bylo mozné provést predbézné
brzdéni a snizit otacky motoru pfiblizné na 70 %.
Pokud je doba zastaveni pfilis kratkd, brzdéni

32 MG.17.K3.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Priklady aplikaci

Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

neprobéhne Uspésné a motor volné dobéhne do
zastaveni.

2. Nastavte hodnotu Doby brzdéni (par. 1-16)
pfiblizné na jednu ¢tvrtinu naprogramované Doby
zastaveni. Tim se nastavi doba stadia UpIného
brzdéni (2).

3. Nastavte Brzdny moment (par. 1-15) tak, aby bylo
dosaZeno pozadovaného zplsobu zastaveni.
Pokud by byla nastavena hodnota pfili$ nizka,
motor by se Uplné nezastavil a dobéhl by do
zastaveni pfed koncem doby brzdéni.

Dalsi informace tykajici se instalaci s externim cidlem
nulovych otacek (napf. u aplikaci s proménnou zatézi béhem
brzdného cyklu) ziskate u svého mistniho dodavatele.

5.5 Béh pfi konstantnich otackach

Pfi konstantnich otac¢kach bézi motor ve snizenych otackach,
aby bylo umoznéno vyrovnani zatéze nebo jako pomoc pfi
servisnim zasahu. Motor mUze bézet v konstantnich
otackach dopredu nebo dozadu.

Maximalni dostupny moment pro béh v konstantnich
otackach je priblizné 50 az 75 % momentu motoru pfi plné
zatézi podle daného motoru. Dostupny moment pro béh pfi
konstantnich otdc¢kdch smérem dozadu ¢ini pfiblizné 50 az
75 % momentu pro béh pii konstantnich otackdch smérem
dopredu. Urovert momentu pro béh pfi konstantnich
otackach nastavte v par. 15-8.

POZNAMKA!

Nastaveni par. 15-8 nad 50 % miiZe zpUsobit zvyseni vibraci
hfidele.

100%
90%]
80%|
70%

60% . @ . - @

' < >

50% — : :

40%

30%1 @ :

20%

10%1
0% — T

T
177HAS512.1
10%6]

20% @
30%

L0%s

50%

1. Konstantni otacky - béh dopredu

2. Konstantni otacky - béh dozadu

3. Normalni provoz

Chcete-li aktivovat béh pfi konstantnich otackach, pouzijte
programovatelny vstup (par. 3-3 Funkce vstupu A).

Béh pii konstantnich otdc¢kach zastavte jednim z nasledu-
jicich zpUsob:

o Zruste piikaz k béhu pfi konstantnich otackach.

o Stisknéte tlacitko OFF na ovlddacim panelu LCP. 5

. Aktivujte Nouzové zastaveni pomoci programova-
telnych vstupd ovladaciho panelu LCP.

Je-li piikaz k béhu pfi konstantnich otackach stale aktivni na
konci zpozdéni restartovani, béh pfi konstantnich otackach
se obnovi. Pfi béhu v konstantnich otdckach budou
ignorovany vsechny pfikazy kromé vyse uvedenych.

POZNAMKA!

Rezim konstantnich otdc¢ek bude pracovat ve dvouvo-
di¢ovém rezimu bez ohledu na stav vstupl pro délkové
prikazy startu, zastaveni a resetu.

POZNAMKA!

V konstantnich otackach mize bézet pouze primarni motor
(dalsi informace o sadach parametrd primarniho a
sekundarniho nastaveni naleznete v casti Sekundarni
nastaveni motoru). Pii béhu v konstantnich otackach neni k
dispozici mékky start a mékké zastaveni.

UPOZORNENI

Béh v nizkych otéckach neni uréen pro nepfietrzity provoz
vzhledem k omezenému chlazeni motoru. Pfi béhu v
konstantnich otackach se méni profil ohfivani motoru a
snizuje se presnost tepelného modelu motoru. Pfi béhu v
konstantnich otackéch nespoléhejte na to, Ze bude motor
chranén ochranou proti pfetizeni motoru.

5.6 Provoz pfi vnitinim zapojeni do
trojuhelniku

PFi provozu s vnitinim zapojenim do trojuhelniku (Sestivo-
di¢ové) nejsou podporovany funkce adaptivniho fizeni
zrychleni, konstantnich otacek a brzdy. Pokud budou tyto
funkce naprogramovany a startér piitom bude vnitiné
zapojen do trojuhelniku, bude se chovat nasledovné:
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Start v Startér provede spusténi s konstantnim proudem.

rezimu

AAC

Zastaveni Startér provede mékké zastaveni podle nacasované

v rezimu napétové rampy, pokud je doba zastaveni > 0 s. Pokud

AAC se doba zastaveni nastavi na 9 s, startér provede
zastaveni volnym dobéhem.

Konstantn Startér vyda vystrahu s chybovou zpravou Nepodpo-

i otdcky  rovany doplnék.

Brzda Motor volné dobéhne do zastaveni.

POZNAMKA!

Pfi vnitfnim zapojeni do trojuhelniku je ochrana proti
nesymetrii proudu jedinou ochranou proti vypadku faze,
kterd je za béhu aktivni. Pfi provozu s vnitfnim zapojenim do
trojuhelniku nevypinejte ochranu proti nesymetrii proudu.

POZNAMKA!

Provoz pii vnitfnim zapojeni do trojthelniku je mozny pouze
pfi sitovém napéti < 600 V AC.
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Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

5.7 Typické spoustéci proudy

Tyto informace muzete vyuzit k uréeni vhodného spoustéciho proudu pro svou aplikaci.

POZNAMKA!

Tyto pozadavky na spoustéci proudy jsou adekvatni a obvyklé za vétSiny okolnosti, nicméné pozadavky na vykon a rozbéhovy

moment motord a stroja se lisi. Dalsi pomoc ziskate od svého mistniho dodavatele zafizeni.

Aplikace

Typicky spoustéci proud

Obecné a vodni aplikace
Michadlo

Odstiedivé cerpadlo

Kompresor (Sroubovy, bez zatizeni)
Kompresor (pistovy, bez zatizeni)
Dopravnik

Ventilator (tlumeny)

Ventildtor (netlumeny)

Michadlo

Pistové cerpadlo

Ponorné cerpadlo

4,0 x proud pfi plném zatizeni
3,5 x proud pfi plném zatizeni
3,0 x proud pfi plném zatizeni
4,0 x proud pfi plném zatizeni
4,0 x proud pfi plném zatizeni
3,5 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatizeni
4,0 x proud pfi plném zatizeni
3,0 x proud pfi plném zatizeni

Zpracovani kovi a diinf ¢innost
Pasovy dopravnik

Odlucovac prachu

Drti¢

Kladivkovy drti¢

Drti¢ kamene

Véleckovy dopravnik

Vélcovy mlyn

Lestici buben

Dratotah

4,5 x proud pfi plném zatizeni
3,5 x proud pfi plném zatizeni
3,0 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatizeni
4,0 x proud pfi plném zatizeni
3,5 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatizeni
4,0 x proud pfi plném zatizeni
5,0 x proud pii plném zatizeni

Zpracovani potravin
Mycka lahvi
Odstredivka

Susicka

Mlynek

Paletovaci zafizeni
Oddélovac

Krajec

3,0 x proud pfi plném zatizeni
4,0 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatizeni
3,0 x proud pfi plném zatizeni

Celuléza a papir
Susicka
Rozvldknovac
Skartovacka

4,5 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatiZzeni

Petrochemicky priimysl
Kulovy mlyn
Odstredivka

Pratlacnik

Sroubovy dopravnik

4,5 x proud pfi plném zatizeni
4,0 x proud pfi plném zatizeni
5,0 x proud pfi plném zatizeni
4,0 x proud pfi plném zatizeni

Doprava a obrabéni
Kulovy mlyn

Drti¢

Dopravnik materidlu
Paletovaci zafizeni
Lis

Vélcovy mlyn
Otoc¢ny dopravnik

4,5 x proud pfi plném zatizeni
3,5 x proud pfi plném zatizeni
4,0 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatizeni
3,5 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatizeni
4,0 x proud pfi plném zatizeni

Stavebni dfivi a vyrobky ze dieva
Pasova pila

Sekacka

Okruzni pila

Odkornovac

Hoblovka

Hydraulicky zdroj

Hoblovka

Bruska na dievo

4,5 x proud pfi plném zatizeni
4,5 x proud pfi plném zatizeni
3,5 x proud pfi plném zatizeni
3,5 x proud pfi plném zatizeni
3,5 x proud pfi plném zatizeni
3,5 x proud pfi plném zatizeni
3,5 x proud pfi plném zatizeni
4,0 x proud pfi plném zatizeni
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5.8 Instalace s hlavnim stykacem

Softstartér MCD 500 se instaluje s hlavnim styka¢em (jmenovita hodnota AC3). Ridici napéti musi byt dodavano ze vstupni strany
stykace.

Hlavni stykac je fizen vystupem softstartéru MCD 500 pro hlavni styka¢, ktery je ve vychozim nastaveni piifazen vystupnimu relé
A (svorky 13, 14).
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1 Ridici napéti (zavisi na modelu) KM1 Hlavni stykac
2 24V DC vystup F1 Polovodicové pojistky (volitelné)
3 Vstupy dalkového ovladani S1 Start/stop
4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC) S2 Resetovaci kontakt
5 Reléové vystupy 13,14 Reléovy vystup A
6 3fazové napajeni 21,22, 24 Reléovy vystup B
7 Svorky pro pfipojeni motoru 33,34 Reléovy vystup C

Nastaveni parametr(:
. Par. 4-1 Funkce relé A

. Zvolte Hlavni stykac - pfifazuje funkci hlavniho stykace reléovému vystupu A (vychozi hodnota).
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5.9 Instalace s pfemostovacim stykacem

Softstartér MCD 500 se instaluje s pfemostovacim stykacem (jmenovita hodnota AC1). Pfemostovaci stykac je fizen vystupem
béhu MCD 500, ktery je ve vychozim nastaveni pfifazen vystupnimu relé B (svorky 21, 22, 24).
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1 Ridici napéti (zavisi na modelu) KM1 Pfemostovaci stykac
2 24V DC vystup F1 Polovodicové pojistky (volitelné)
3 Vstupy délkového ovladani S1 Kontakt startu
4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC) S2 Kontakt zastaveni
5 Reléové vystupy S3 Resetovaci kontakt
6 3fazové napdjeni 13,14 Reléovy vystup A
7 Svorky pro pfipojeni motoru 21, 22, 24 Reléovy vystup B
33,34 Reléovy vystup C

Nastaveni parametr(:
. Parametr 4-4 Funkce relé B

. Zvolte Béh - piifazuje funkci vystupu béhu reléovému vystupu B (vychozi hodnota).
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5.10 Nouzovy provoz

Béhem normalniho provozu je softstartér MCD 500 fizen prostfednictvim dvouvodicového signalu (svorky 17, 18).

Nouzovy provoz je fizen dvouvodi¢ovym obvodem pfipojenym ke vstupu A (svorky 11, 16). Uzavieni vstupu A zpUsobi, ze
softstartér MCD 500 pohéni motor a ignoruje veskeré podminky vypnuti.
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1 Ridici napéti (zavisi na modelu) S1 Vypinaci kontakt
2 24V DC vystup S2 Resetovaci kontakt
3 Vstupy dalkového ovladani S3 Kontakt nouzového provozu
4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC) 13,14 Reléovy vystup A
5 Reléové vystupy 21,22, 24 Reléovy vystup B
6 3fazové napajeni 33,34 Reléovy vystup C
7 Svorky pro pfipojeni motoru

Nastaveni parametri:
o Par. 3-3 Funkce vstupu A

. Zvolte Nouzovy provoz - pfifazuje vstupu A funkci nouzového provozu.
. Par. 15-3 (Nouzovy provoz)

. Vyberte Zapnuto - zapina rezim nouzového provozu.
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5.11 Pomocny vypinaci obvod

Béhem normalniho provozu je softstartér MCD 500 fizen prostfednictvim dvouvodicového signalu (svorky 17, 18).

Vstup A (svorky 11, 16) je pfipojen k externimu vypinacimu obvodu (napf. poplachovy spina¢ nizkého tlaku ¢erpaciho systému).
Kdyz dojde k aktivaci externiho obvodu, softstartér provede vypnuti a zastavi motor.
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1 Ridici napéti (zavisi na modelu) S1 Vypinaci kontakt

2 24V DC vystup S2 Resetovaci kontakt

3 Vstupy dalkového ovladani S3 Pomocny vypinaci kontakt
4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC) 13,14 Reléovy vystup A

5 Reléové vystupy 21, 22,24 Reléovy vystup B

6 3fazové napajeni 33,34 Reléovy vystup C

7 Svorky pro pfipojeni motoru

Nastaveni parametri:
. Par. 3-3 Funkce vstupu A

. Zvolte Vypnuti vstupem (N/O) - pfifadi vstupu A funkci Pomocné vypnuti (N/O).
. Par. 3-4 Ndzev vstupu A

. Zvolte néazev, napt. Nizky tlak - pfifadi vstupu A nézev.
. Par. 3-8 Logika ddlkového resetu

. Zvolte dle potieby, napt. Rozpinaci - vstup se chova jako rozpinaci kontakt.
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5.12 Mékké brzdéni

V pripadé zatizeni s vysokou setrvacnosti Ize softstartér MCD 500 nakonfigurovat pro mékké brzdéni.

V této aplikaci je softstartér MCD 500 pouzivan se stykacem pro béh dopredu a brzdovym stykacem. Kdyz softstartér MCD 500
obdrzi signal startu (tlacitko S1), sepne stykac pro béh dopiedu (KM1) a fidi motor podle naprogramovaného primarniho
nastaveni motoru.

Kdyz softstartér MCD 500 obdrzi signal zastaveni (tlacitko S2), rozepne stykac pro béh dopredu (KM1) a sepne brzdovy stykac
(KM2) s kratkym zpozdénim 2 az 3 sekundy (KT1). KA3 rovnéz sepne a aktivuje se sekundarni nastaveni motoru, které bylo
uzivatelem naprogramovano na pozadované charakteristiky zastaveni.

Kdyz se otacky motoru pfiblizi nule, externi ¢idlo rotace hiidele (A2) zastavi softstartér a rozepne brzdovy stykac¢ (KM2).
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1 Ridici napéti (zavisi na modelu) KA3 Brzdné relé
2 Vstupy dalkového ovladani KA4 Relé detekujici rotaci
3 Vstup termistoru motoru (pouze PTC) KM1 Stykac vedeni (Béh)
4 Reléové vystupy KM2 Styka¢ vedeni (Brzda)
5 3fazové napajeni KT1 Casova¢ zpozdéni béhu
6 Svorky pro pfipojeni motoru KT2 Casova¢ zpozdéni brzdy
A2 Cidlo rotace htidele S1 Kontakt startu
KA1 Relé béhu S2 Kontakt zastaveni
KA2 Spoustéci relé S3 Resetovaci kontakt

Nastaveni parametr(i:
. Par. 3-3 Funkce vstupu A

. Zvolte Vybér nastaveni motoru - pfifazuje vstup A vybéru nastaveni motoru.

. Nastavte charakteristiky startu pomoci primarniho nastaveni motoru (skupina parametr( 1).

. Nastavte charakteristiky brzdéni pomoci sekundéarniho nastaveni motoru (skupina parametrd 7).
. Par. 4-7 Funkce relé C

. Viyberte Vypnuti - pfifazuje funkci vypnuti reléovému vystupu C.

POZNAMKA!

Pokud softstartér MCD-500 provede vypnuti pfi napajecim kmitoctu (Par. 16-5 Kmitocet) kdyz rozepne brzdovy stykac KM2,
upravte nastaveni parametr(i 2-8 - 2-10.
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5.13 Dvourychlostni motor

Softstartér MCD 500 Ize nakonfigurovat pro ovlddani dvourychlostnich motort typu Dahlander pomoci stykace pro vysoké
otacky (KM1), stykace pro nizké otdcky (KM2) a stykace hvézdy (KM3).

POZNAMKA!

Motory PAM (Pole Amplitude Modulated) méni rychlost efektivni zménou kmitoctu statoru pomoci konfigurace externiho vinuti.
Softstartéry nejsou vhodné pro pouziti s timto typem dvourychlostniho motoru.

Kdyz softstartér obdrzi signal ke startu s vysokymi otackami, sepne stykac¢ pro vysoké otacky (KM1) a styka¢ hvézdy (KM3), a
potom ovlada motor podle primarniho nastaveni motoru (par. 1-1 - 1-16.) 5

Kdyz softstartér obdrzi signal ke startu s nizkymi otackami, sepne stykac pro nizké otacky (KM2). Tim sepne vstup A a softstartér
MCD 500 fidi motor podle sekundarniho nastaveni motoru (par. 7-1 - 7-16).
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1 Ridici napéti KA1 Relé pro dalkovy start (nizké otacky)
2 Vstupy délkového ovladani KA2 Relé pro dalkovy start (vysoké otacky)
3 Reléové vystupy KM1 Stykac vedeni (vysoké otacky)
4 3fazové napajeni KM2 Stykac vedeni (nizké otacky)
5 Svorky pro pfipojeni motoru KM3 Stykac¢ hvézdy (vysoké otacky)
6 Vstup pro délkovy start s nizkymi S1 Resetovaci kontakt
otackami
7 Vstup pro dalkovy start s vysokymi 21, 22, 24 Reléovy vystup B
otackami
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POZNAMKA!

Stykace KM2 a KM3 musi byt mechanicky zablokovany.

Nastaven{ parametrdi:
. Par. 3-3 Funkce vstupu A

. Zvolte Vybér nastaveni motoru - pfifazuje vstup A vybéru nastaveni motoru.

. Nastavte charakteristiky vykonu pfi vysokych otackdch pomoci par. 1-1 - 2-9

. Nastavte charakteristiky vykonu pfi nizkych otackach pomoci par. 7-1 - 7-16.
. Par. 4-4 Funkce relé B

5 . Zvolte Vypnuti - pfifazuje funkci vypnuti reléovému vystupu B.

POZNAMKA!

Pokud softstartér MCD-500 provede vypnuti pfi napajecim kmitoctu (Par. 16-5 Kmitocet) kdyz je odebran signal startu s vysokymi
otackami (7), upravte nastaveni parametra 2-8 - 2-10.
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6 Provoz

6.1 ProvozalCP M
6.1.1 Provozni rezimy

V rezimu Hand On:

. Pro mékky start motoru stisknéte tla¢itko [HAND
ON] na panelu LCP.

. Pro zastaveni motoru stisknéte tlacitko [OFF] na
panelu LCP.
e Proresetovani vypnuti stisknéte tla¢itko [RESET] na [ | [ | [ | (o |
panelu LCP. Status Quick Main Alarm
. Pro nouzové zastaveni motoru stisknéte sou¢asné Menu Menu Log

tlacitka [OFF] a [RESET]. Softstartér prestane
napdjet motor a rozepne hlavni stykac. Motor volné c ]
dobéhne do zastaveni. Nouzové zastaveni je také \ On
mozné ovladat pomoci programovatelného 6

@ Warning
V rezimu Auto On:

vstupu.
Alarm
. Pro mékky start motoru aktivujte vstup pro délkovy ° —

pfikaz ke startu.

. Pro zastaveni motoru aktivujte vstup pro dalkovy D D D
pfikaz k zastaveni.

. Pro resetovani vypnuti aktivujte vstup pro dalkovy
pfikaz k resetovani.

POZNAMKA! VLT )

Funkce brzdy a konstantnich otacek funguji pouze u pfimo
pfipojenych motor( (daldi informace najdete v &asti Vnitfni Soft Starter
zapojeni do trojtihelniku).
O O O O
Prog Start  Stop  Reset

177HA383.10
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1 Ctyfradkovy displej s Gdaji o stavu a programovani. o Ovladani prostfednictvim sériové komunikace je v

2 Ovladaci tla¢itka displeje: rezimu Hand On vzdy vypnuto, a pfikazy ke startu
Status: Navrat k zobrazeni stavu nebo zastaveni prostiednictvim sériové
Quick Menu: Oteveni rychlého menu komunikace je mozné v rezimu Auto On povolit
Main Menu: Otevieni hlavniho menu nebo zakazat zménou nastaveni par. 3-2
Alarm Log: Otevieni paméti poplachii Komunikace pti ddlkovém ovldddni.

3 Tlacitka pro pohyb v menu: Softstartér MCD 500 je také mozné nakonfigurovat na
BACK: Ukonceni prace s menu nebo s parametrem, nebo automaticky start nebo automatické zastaveni. Automaticky
zruseni zmény parametru start nebo zastaveni Ize pouzZit pouze v reZimu Auto On a
OK: Vybér menu nebo parametru, nebo uloZeni zmény musi se nakonfigurovat pomoci parametrd 5-1 az 5-4. V
parametru rezimu Hand On bude startér veskeré nastaveni automa-
A v: Pfechod na nasledujici nebo pfedchozi menu nebo tického startu ¢i zastaveni ignorovat.
parametr, zména nastaveni aktudlniho parametru nebo
prochazeni stavovymi obrazovkami. Rezimy Hand On a Auto On pfepinejte pomoci mistnich

4 Mistni ovladaci tla¢itka softstartéru: ovladacich tla¢itek na panelu LCP.
Hand On: Spusténi motoru a vybér rezimu mistniho
ovladani. HAND ON: Spusténi motoru a pifepnuti do rezimu Hand On
Off: Zastaveni motoru (je aktivni pouze v rezimu Hand OFF: Zastaveni motoru a ptrepnuti do rezimu Hand On
On). AUTO ON: Prepnuti startéru do rezimu Auto On
Auto On: Nastaveni startéru do rezimu Auto On. RESET: Resetovani vypnuti (pouze v rezimu Hand On)
RESET: Resetovéni vypnuti (pouze v rezimu Hand On)

5 Stavové kontrolky dalkovych vstup

6.2 Metody ovladani

Softstartér MCD 500 je mozné ovladat pomoci ovladacich
tlacitek na ovladacim panelu LCP (mistni ovladani),
prostrednictvim vzdalenych vstupl (délkové ovladani) nebo
prostiednictvim sériové komunikace.

. Mistni ovladani Ize pouzit pouze v reZimu Hand On.

. Dalkové ovladani lze pouzit pouze v rezimu Auto
On.

Softstartér MCD 500 lze rovnéz nastavit tak, aby umoznoval
pouze mistni nebo délkové ovladani, pomoci par. 3-1 Mistni/
Ddlkové.

Je-li par. 3-1 nastaven na hodnotu Pouze ddlkové ovldddni,
tlacitko OFF je vypnuté a motor se musi zastavit pomoci
dalkového ovladani nebo prostiednictvim sériové
komunikace.

ReZim Hand On

ReZim Auto On

Mékké spusténi motoru

Stisknéte tlacitko HAND ON na panelu LCP.

Aktivujte vzdaleny vstup startu.

Zastaveni motoru

Stisknéte tlacitko OFF na panelu LCP.

Aktivujte vzdéleny vstup zastaveni.

Resetovani vypnuti startéru

Stisknéte tlacitko RESET na panelu LCP.

Aktivujte vzdaleny vstup resetu.

Provoz s automatickym startem nebo Vypnuto

zastavenim

Zapnuto

Pro nouzové zastaveni motoru stisknéte soucasné tlacitka OFF a RESET. Softstartér pfestane napajet motor a rozepne hlavni
styka¢. Motor volné dobéhne do zastaveni. Nouzové zastaveni je také mozné ovladat pomoci programovatelného vstupu.

POZNAMKA!

Funkce brzdy a konstantnich otdcek funguji pouze u pfimo pfipojenych motorti (dalsf informace najdete v &asti Vnitinf zapojeni

do trojuhelniku).
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6.3 Tlacitka ovladaciho panelu LCP

Kdyz je par. 3-1 nastaven na hodnotu Mistni/Délkové kdykoli
nebo Mistni/Dalkové pfi Vypnuto, tlacitka Hand On a Auto

On jsou vzdy aktivni. Pokud je softstartér MCD-500 v rezimu
Auto On, stisknutim tlacitka Hand On se prepne do rezimu

Hand On a spusti se motor.

Je-li par. 3-1 nastaven na hodnotu Pouze délkové ovladéni,
tlacitko Off je vypnuté a motor se musi zastavit pomoci
délkového ovladani nebo prostfednictvim sériové
komunikace.

6.4 Zobrazované udaje

Na displeji panelu LCP se zobrazuje fada informaci o vykonu
softstartéru. Stisknutim tlacitka STATUS prejdete ke
stavovym obrazovkam a pomoci tlacitek 4 a v vyberete
pozadované informace. Chcete-li se vrétit ke stavovym
obrazovkdm z menu, stisknéte opakované tlacitko BACK
nebo stisknéte tlacitko STATUS.

. Sledovani teploty
. Programovatelnd obrazovka (viz par. 8-2 - 8-5)
. Proud
. Kmitocet
. Vykon motoru
. Informace o poslednim spusténi
. Datum a cas
. Sloupcovy graf vodivosti tyristoru
Viykonové grafy

POZNAMKA!

Uvedené kopie obrazovek zobrazuji vychozi nastaveni.

6.4.1 Obrazovka sledovani teploty (S1)

Na obrazovce sledovéni teploty se zobrazuje teplota motoru
jako procento celkové tepelné jimavosti a také je zobrazeno,
jakda sada udaju o motoru se pouziva.

Obrazovka sledovani teploty je vychozi stavovou
obrazovkou.

Pfipraveno S1

MS1 000,0 A 000,0 kW
Primarni nastaveni
motoru
M1 000 %

6.4.2 Programovatelna obrazovka (52)

Programovatelnou obrazovku softstartéru MCD 500 Ize
nakonfigurovat tak, aby zobrazovala nejdtlezitéjsi informace
tykajici se konkrétni aplikace. Zobrazované informace
vyberte pomoci parametr(i 8-2 az 8-5.

Pripraveno S2

MS1 000,0 A 000,0 kW
- pf

00000 hod.

6.4.3 Primérny proud (S3)

Na obrazovce priimérného proudu se zobrazuje prdmérny
proud vsech tii fazi.

Pfipraveno S3
MS1 000,0 A 000,0 kW
00 A

6.4.4 Obrazovka sledovani proudu (54)

Na obrazovce sledovani proudu se zobrazuji v redlném case
jednotlivé faze sitového proudu.

Pfipraveno S4

MS1 000,0 A 000,0 kW
Fazové proudy

000,0 A 000,0 A 000,0 A

6.4.5 Obrazovka sledovani kmitoctu (S5)

Na obrazovce sledovéani kmitoctu se zobrazuje sitovy
kmitocet naméreny softstartérem.

Pripraveno S5
MS1 000,0 A 000,0 kW
00,0 Hz

6.4.6 Obrazovka Vykon motoru (56)

Na obrazovce vykonu motoru se zobrazuje vykon motoru (v
kW, HP a kVA) a ucinik.

Pripraveno S6
MS1 000,0 A 000,0 kW
000,0 kW 0000 HP
0000 kVA - - - pf

MG.17.K3.48 - VLT’ je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss 45




Dt

Provoz

Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

6.4.7 Informace o poslednim startu (57)

Na obrazovce informaci o poslednim startu se zobrazuji
podrobné informace o poslednim Uspésném startu:

. doba trvani startu (v sekundach)

. maximalni proud béhem startu (jako procento
proudu motoru pfi plném zatizeni)

. vypocitany nardst teploty motoru

Pripraveno S7
MS1 000,0 A 000,0 kW
Posledni start 000 s

000 % proudu pfi A teploty 0%

plném zatizeni

6.4.8 Datum a cas (S8)

Na obrazovce Datum a &as se zobrazuje aktualni systémové
datum a cas (ve 24hodinovém formatu). Podrobnosti o
nastaveni data a ¢asu naleznete v casti Nastaveni data a

casu.
Pfipraveno S8
MS1 000,0 A 000,0 kW
RRRR MMM DD
HH:MM:SS

6.4.9 Sloupcovy graf vodivosti tyristoru

Sloupcovy graf vodivosti tyristoru zobrazuje Uroven
vodivosti v jednotlivych fazich.

L1Cond DN
E ™ —
L3Cond NN |

177HA513.10

6.4.10 Vykonové grafy

Softstartér MCD 500 dokaze zobrazovat v redlném case
informace o nasledujicich polozkach:

. Proud

. Teplota motoru

. Vykon motoru v kW
. Vykon motoru v kVA
. U¢inik motoru

Nejnovéjsi informace se zobrazuji u pravého okraje displeje.
Starsi data se neukladaji. Graf je mozné pozastavit, aby bylo
mozné provést analyzu Udajl. Cheete-li graf pozastavit, resp.

obnovit jeho vykreslovani, stisknéte a podrzte tla¢itko OK na
déle nez 0,5 sekundy.

POZNAMKA!

Béhem pozastaveni grafu se data neukladaji. Po obnoveni
vykreslovani grafu se mezi starymi a novymi daty zobrazi
mald mezera.
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7 Programovani

Programovaci nabidky jsou pfistupné kdykoli, i v dobé, kdy je
softstartér v béhu. Vsechny zmény se projevi okamzité.

7.1 Rizeni ptistupu

Dalezité parametry (skupina parametrd 15 a vyssi) jsou
chranény ¢tyfmistnym bezpecnostnim pfistupovym kédem,
ktery brani neopravnénym uzivatelim v zobrazeni ¢i
Upravach nastaveni parametrd.

Kdyz se uzivatel pokusi zadat parametr z chrdnéné skupiny,
ovladdaci panel LCP vyzve uzivatele k zadani pfistupového
kédu. Pristupovy kéd je vyzadan jednou pro celou progra-
movaci relaci a opravnéni trva po dobu, dokud uZivatel
nezavie nabidku.

Pfi zadavani pfistupového kédu vyberte pomoci tlacitek
BACK a OK cislici a pomoci tlacitek 4 a ¥ zmérite hodnotu.
Kdyz zadate viechny ctyfi Cislice, stisknéte tlacitko OK. Na
displeji panelu LCP se pred pokracovanim zobrazi
potvrzovaci zprava.

Pristupovy kdd muzete zménit pomoci par. 15-1.

Zadejte pfistupovy kod
#itHH#
OK
Pristup povolen
SUPERVISOR

POZNAMKA!

Simulace ochrany a simulace vystupu jsou rovnéz chranény
bezpecnostnim piistupovym kédem. Pocitadla a reset
tepelného modelu Ize zobrazit bez zadani pristupového
kédu, ale pro provedeni resetu je nutné pristupovy kod
zadat.

Vychozi pfistupovy kéd je 0000.

Muzete uzamknout nabidky, abyste zabranili uzivateldim ve
zméné nastaveni parametr(l. Zdmek nastaveni je mozné
pomoci par. 15-2 nastavit na hodnotu Cteni a zépis, Pouze
&teni nebo Zadny pfistup.

Kdyz se uzivatel pokusi zménit hodnotu parametru nebo
oteviit hlavni nabidku ve chvili, kdy je zapnuty zamek
nastaveni, zobrazi se chybové zprava:

Pfistup zamitnut

Je zapnuty zamek nastaveni.
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7.2 Quick Menu

7.2.1 Rychlé nastaveni

Rychlé nastaveni poskytuje pfistup k bézné pouzivanym parametrim a umoznuje uzivateli nakonfigurovat softstartér MCD 500
dle potieb aplikace. Podrobné informace o jednotlivych parametrech naleznete v casti Popisy parametrd.

1 Primérni nastaveni motoru

1-1 Proud motoru pfi plném zatizeni
1-3 ReZim startu

1-4 Mezni hodnota proudu

1-5 Pocatecni proud

1-6 Doba rozbéhu

1-9 Prodlouzena doba startu

1-10 ReZim zastaveni

1-11 Doba zastaveni

2 Ochrana

2-1 Sled fazi

2-4 Podpéti

2-5 Zpozdéni podpéti

2-6 Okamzity nadproud

2-7 Zpozdéni okamzitého nadproudu
3 Vstupy

3-3 Funkce vstupu A

3-4 Nazev vstupu A

3-5 Vypnuti vstupu A

3-6 Zpozdéni vypnuti vstupu A

3-7 Pocatecni zpozdéni vstupu A

4 Vystupy

4-1 Funkce relé A

4-2 Zpozdéni zapnuti relé A

4-3 Zpozdéni vypnuti relé A

4-4 Funkce relé B

4-5 Zpozdéni zapnuti relé B

4-6 Zpozdéni vypnuti relé B

4-7 Funkce relé C

4-8 Zpozdéni zapnuti relé C

4-9 Zpozdéni vypnuti relé C

4-10 Znacka malého proudu

4-11 Znacka velkého proudu

4-12 Znacka teploty motoru

5 Casovace startu/zastaveni

5-1 Typ automatického startu

5-2 Cas automatického startu

5-3 Typ automatického zastaveni

5-4 Cas automatického zastaveni

8 Displej

8-1 Jazyk

8-2 Uzivatelska obrazovka - vlevo nahore
8-3 UzZivatelskd obrazovka - vpravo nahore
8-4 Uzivatelskd obrazovka - vlevo dole
8-5 UzZivatelska obrazovka - vpravo dole
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7.2.2 Aplika¢ni nastaveni

Menu pro aplika¢ni nastaveni usnadruje konfiguraci softstartéru MCD 500 pro bézné aplikace. Softstartér MCD 500 vybere

parametry tykajici se dané aplikace a navrhne obvyklé nastaveni. Uzivatel potom m(ze jednotlivé parametry upravit presné

podle svych pozadavkd.

Na displeji jsou zvyraznény navrhované hodnoty a na¢tené hodnoty jsou oznaceny Sipkou (»).

Parametr 1-1 Proud motoru pii pIném zatiZzeni vzdy nastavte tak, aby odpovidal udaji o proudu pfi plném zatizeni z typového

stitku. Navrhovana hodnota proudu motoru pfi plném zatizeni je minimalni hodnota proudu startéru pfi plném zatizeni.

Odstredivé Cerpadlo
Proud motoru pii plném zatizeni

Rezim startu

Profil adaptivniho startu
Doba rozbéhu

Rezim zastaveni

Profil adaptivniho zastaveni
Doba zastaveni

Navrhovana hodnota

Adaptivni fizeni
Predcasné zrychlovani
10 sekund

Adaptivni fizeni
Zpozdéné zpomalovani
15 sekund

Pistovy kompresor
Proud motoru pfi plném zatizeni

Rezim startu
Doba rozbéhu

Mezni hodnota proudu

Navrhovana hodnota

Konstantni proud
10 sekund
450%

Ponorné cerpadlo

Proud motoru pii plném zatizeni
Rezim startu

Profil adaptivniho startu

Doba rozbéhu

Rezim zastaveni

Profil adaptivniho zastaveni
Doba zastaveni

Adaptivni fizeni
Predcasné zrychlovani
5 sekund

Adaptivni fizeni
Zpozdéné zpomalovani
5 sekund

Dopravnik

Proud motoru pfi plném zatizeni
ReZim startu

Doba rozbéhu

Mezni hodnota proudu

ReZim zastaveni

Profil adaptivniho zastaveni
Doba zastaveni

Konstantni proud

5 sekund

400%

Adaptivni fizeni
Konstantni zpomalovani
10 sekund

Tlumeny ventilator

Proud motoru pii plném zatizeni
Rezim startu

Mezni hodnota proudu

Konstantni proud
350%

Rotacni drti¢

Proud motoru pfi plném zatizeni
ReZim startu

Doba rozbéhu

Mezni hodnota proudu
Prodlouzena doba startu

Doba béhu se zablokovanym
rotorem

Konstantni proud
10 sekund

400%

30 sekund

20 sekund

Netlumeny ventilator

Proud motoru pii plném zatizeni
Rezim startu

Profil adaptivniho startu

Doba rozbéhu

Prodlouzena doba startu

Doba béhu se zablokovanym
rotorem

Adaptivni fizeni
Konstantni zrychlovani
20 sekund

30 sekund

20 sekund

Celistovy drti¢

Proud motoru pfi plném zatizeni
Rezim startu

Doba rozbéhu

Mezni hodnota proudu
Prodlouzena doba startu

Doba béhu se zablokovanym
rotorem

Konstantni proud
10 sekund

450%

40 sekund

30 sekund

Sroubovy kompresor

Proud motoru pfi plném zatizeni
Rezim startu

Doba rozbéhu

Mezni hodnota proudu

Konstantni proud
5 sekund
400%
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7.2.3 Protokolovani

Pomoci menu Protokolovani miize uzivatel zobrazovat
informace o vykonu prostfednictvim graft v redlném case.

. Proud (% proudu pfi pIné zatézi)
. Teplota motoru (%)

. Vykon motoru v kW (%)

. Vykon motoru v kVA (%)

. U¢inik motoru

Nejnovéjsi informace se zobrazuji u pravého okraje displeje.
Pokud chcete analyzovat data, graf Ize pozastavit stisknutim
a podrzenim tlac¢itka OK. Graf opét restartujete stisknutim a
podrzenim tlacitka OK.

7.3 Main Menu

Tlacitko Main Menu umoznuje pfistup k menu pro nastaveni
softstartéru MCD 500 pro sloZité aplikace a pro sledovani
jeho vykonu.

7.3.1 Parametry

Pomoci menu Parametry Ize zobrazit a ménit viechny
programovatelné parametry, které fidi ¢innost softstartéru
MCD 500.

Chcete-li oteviit menu Parametry, stisknéte tlacitko Main
Menu a vyberte polozku Parametry.

Pohyb v menu Parametry:

. K prochdzeni skupin parametrd pouzijte tlacitko 4
nebo v.

. Chcete-li zobrazit parametry ve skuping, stisknéte
tlacitko OK.

. Chcete-li se vratit do predchozi Urovné, stisknéte
tlac¢itko BACK.

. Chcete-li zavfit menu Parametry, stisknéte tlacitko
BACK.

Zména hodnoty parametru:

o Prejdéte na pfislusny parametr a stisknutim tlacitka
OK prejdéte do rezimu Uprav.

. Nastaveni parametru zménte pomoci tlacitek 4 a
v.

. Zmény ulozte stisknutim tlacitka OK. Nastaveni
zobrazené na displeji se ulozi a panel LCP se vrati k
seznamu parametrd.

. Chcete-li zmény zrusit, stisknéte tlacitko Back.
Panel LCP se vrati k seznamu parametr(i bez
uloZeni zmén.

7.3.2 Zastupce parametru

Softstartér MCD 500 rovnéz zahrnuje zastupce parametru,
ktery umoznuje piimy pristup k parametru z nabidky
Parametry.

o Chcete-li pouzit zastupce parametru, stisknéte na
tfi sekundy tlacitko MAIN MENU.

J Pomoci tlacitka 4 nebo Y vyberte skupinu
parametrd.

. Kurzor posunete tlacitkem OK nebo BACK.

J Pomoci tlacitka 4 nebo ¥ vyberte ¢islo parametru.
Zéstupce parametru
Zadejte
¢islo parametru
01-01
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7.3.3 Seznam parametru

1-3

1-5
1-6
1-7
1-8
1-9
1-10
1-11
1-12
1-13
1-14

23
2-4

2-6
2-7

2-8
2-9
2-10
2-11

3-2

3-3
3-4
3-5
3-6
3-7
3-8

Priméarni nastaveni motoru
Proud motoru pfi plném
zatizeni

Doba béhu se zablokovanym
rotorem

Rezim startu

Mezni hodnota proudu
Pocétecni proud

Doba rozbéhu

Uroven prudkého startu
Doba prudkého startu
Prodlouzend doba startu
ReZim zastaveni

Doba zastaveni

Zesileni adaptivniho fizeni
Profil adaptivniho startu
Profil adaptivniho zastaveni

Brzdny moment
Doba brzdéni

Ochrana

Sled fazi

Nesymetrie proudu
Zpozdéni nesymetrie proudu
Podpéti

Zpozdéni podpéti
Okamzity nadproud
Zpozdéni okamzitého
nadproudu

Kontrola kmitoctu
Odchylka kmitoctu
Zpozdéni kmitoctu
Zpozdéni restartu

Kontrola teploty motoru

Vstupy

Mistni/Dalkové

Komunikace pfi délkovém
ovladani

Funkce vstupu A

Nazev vstupu A

Vypnuti vstupu A

Zpozdéni vypnuti vstupu A
Pocatecni zpozdéni vstupu A
Logika dalkového resetu

4-2

43
4-4
45
4-6
4-7
4-8
49
4-10
411
412
413
414

4-15

4-16

5-1
5-2
5-3
5-4

6-1
6-2

6-3
6-4

7-1

7-3
7-4
7-5

7-6
7-7
7-8
7-9
7-10

Vystupy
Funkce relé A

Zpozdéni zapnuti relé A

Zpozdéni vypnuti relé A
Funkce relé B

Zpozdéni zapnuti relé B
Zpozdéni vypnuti relé B
Funkce relé C

Zpozdéni zapnuti relé C
Zpozdéni vypnuti relé C
Znacka malého proudu
Znacka velkého proudu
Znacka teploty motoru
Analogovy vystup A

Méfitko analogového vystupu
A

Max. hodnota analogového
vystupu A

Min. hodnota analogového
vystupu A

Casovace startu/zastaveni
Typ automatického startu
Cas automatického startu
Typ automatického zastaveni
Cas automatického zastaveni
Automaticky reset

Akce pii automatickém resetu
Maximalni pocet resetl

Zpozdéni resetu skupiny A a B
Zpozdéni resetu skupiny C
Sekundéarni nastaveni motoru
Proud motoru pfi plném
zatizeni-2

Doba béhu se zablokovanym
rotorem-2

Rezim startu-2

Mezni hodnota proudu-2
Pocatecni proud-2

Rampa startu-2

Uroven prudkého startu-2
Doba prudkého startu-2
ProdlouZena doba startu-2
ReZim zastaveni-2

7-1
7-12

7-13

8-6
8-7
8-8

8-9

15

15-1
15-2
15-3
15-4
15-5
15-6
15-7
15-8

16

16-1
16-2
16-3

16-4

16-5
16-6
16-7

16-8
16-9
16-10
16-11
16-12

Doba zastaveni-2
Zesileni adaptivniho fizeni-2

Profil adaptivniho startu-2

Profil adaptivniho zastaveni-2

Brzdny moment-2

Doba brzdéni-2

Displej

Jazyk

UzZivatelska obrazovka - vlevo nahote
UzZivatelska obrazovka - vpravo nahofe
UzZivatelska obrazovka - vlevo dole
UzZivatelskd obrazovka - vpravo dole
Casova zakladna grafu

Maximalni hodnota grafu

Minimalni hodnota grafu

Referencni sitové napéti
Omezené parametry

Pfistupovy kod

Zémek nastaveni

Nouzovy rezim

Kalibrace proudu

Doba spusténi hlavniho stykace

Doba spusténi pfemostovaciho stykace
Pfipojeni motoru

Moment pfi konstantnich otackach

Akce ochrany
Pretizeni motoru
Nesymetrie proudu
Podpéti

Okamzity nadproud

Kmitocet
Prehrati chladice
Prodlouzend doba startu

Vypnuti vstupu A
Termistor motoru
Komunikace se startérem
Sitova komunikace
Baterie/Hodiny
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7.4 Primarni nastaveni motoru

POZNAMKA!

Vychozi nastavenf jsou oznacena *.

Parametry menu Primarni nastaveni motoru slouzi ke
konfiguraci softstartéru tak, aby odpovidal pfipojenému
motoru. Tyto parametry popisuji provozni charakteristiky
motoru a umoznuji softstartéru modelovat teplotu motoru.

1-1 Proud motoru pfi plném zatizeni

Moznost: Funkce:

Zavisi na modelu | Provadi prifazeni startéru k proudu
pfipojeného motoru pfi plném zatizeni.

Nastavte jmenovitou hodnotu proudu pfi

plném zatizeni podle typového stitku motoru.

1-2 Doba béhu se zablokovanym rotorem

Rozsah: Funkce:
10 s* [ [0:01 - 2:00 | Nastavuje maximalni dobu, po kterou mize
(min:s)] motor bézet se zablokovanym rotorem ze

studeného stavu do dosazeni maximalni
teploty. Nastavte podle technickych udaji
motoru.

Pokud tato informace neni k dispozici,
doporucujeme nastavit tuto hodnotu na

méné nez 20 sekund.

1-3 Rezim startu

MozZnost: Funkce:

Zvoli rezim mékkého startu. Podrobné
informace naleznete v &asti ReZimy startu v
kapitole Priklady aplikaci.

Konstantni proud*

Adaptivni fizeni

1-4 Mezni hodnota proudu

Rozsah: Funkce:

350%*

[100 % - 600 %
proudu pfi plném
zatizeni]

Nastavuje mezni hodnotu proudu pro
konstantni proud a mékké spusténi
podle proudové rampy jako procento
proudu motoru pfi plném zatiZeni.
Podrobné informace naleznete v ¢asti
ReZimy startu v kapitole Priklady
aplikaci.

1-5 Pocatec¢ni proud

Rozsah: Funkce:
350%*

[100 % - 600
% proudu pfi

Nastavuje pocatecni Uroven spoustéciho
proudu pro start pomoci proudové rampy
plném zatizeni] | jako procento proudu pfi plném zatizeni.
Nastavte parametr tak, aby motor zacal
zrychlovat hned po iniciovani startu.
Pokud neni start pomoci proudové rampy
vyzadovan, nastavte pocatecni proud
stejné jako mezni hodnotu proudu.
Podrobné informace naleznete v casti
Rezimy startu v kapitole Priklady aplikaci.

1-6 Doba rozbéhu

Rozsah: Funkce:
10 s*| [1-1805]

Nastavuje celkovou dobu startu pro start
pomoci adaptivniho fizeni nebo dobu rampy
pro start pomoci proudové rampy (od
pocatecniho proudu po mezni hodnotu
proudu). Podrobné informace naleznete v &asti

Rezimy startu v kapitole Priklady aplikaci.

1-7 Uroven prudkého startu

Rozsah: Funkce:
500%*

[100 % - 700 %
proudu pfi

Nastavuje uroven proudu pfi prudkém
startu.

UPOZORNEN(

Pfi prudkém startu je mechanické
vybaveni vystaveno zvySenym
urovnim momentu. Pied pouzitim
této funkce se ujistéte, Ze motor,
zatéz a spojovaci prvky vydrzi
zvySeny moment.

1-8 Doba prudkého startu

plném zatizeni]

Rozsah: Funkce:
0000 [0 - 2 | Nastavuje dobu trvani prudkého startu.
ms* 000 ms] [ Nastavenim hodnoty 0 se prudky start vypne.

Podrobné informace naleznete v casti Rezimy
startu v kapitole Priklady aplikaci.

UPOZORNENI

Pfi prudkém startu je mechanické
vybaveni vystaveno zvySenym drovnim
momentu. Pied pouzitim této funkce se
ujistéte, Ze motor, zatéz a spojovaci prvky
vydrzi zvy$eny moment.
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1-9 Prodlouzena doba startu

1-13 Profil adaptivniho startu

Rozsah: Funkce: Moznost: Funkce:
Prodlouzena doba startu je maximalni doba, Zvoli profil, ktery softstartér MCD 500
po kterou se softstartér MCD 500 bude pouzije pro mékky start pomoci
pokouset nastartovat motor. Jestlize motor adaptivniho fizeni zrychleni. Podrobné
nedosahne plnych otdcek béhem naprogra- informace naleznete v ¢asti ReZimy startu
mované mezni hodnoty, startér vypne. v kapitole Priklady aplikaci.
Nastavte tento ¢asovy limit o néco delsi nez Predcasné zrychlovéni
pro normalni, bézny start. Nastavenim Konstantni
hodnoty 0 se tento parametr vypne. zrychlovani*

20 s*| [0:00 - 4:00 | Nastavte dle potreby. Zpozdéné zrychlovani

(min:s)]

1-10 Rezim zastaveni

1-14 Profil adaptivniho zastaveni

Moznost: Funkce:
Moznost: Funkce: Zvolte profil, ktery softstartér MCD 500
Vybira rezim zastaveni. pouzije pro mékké zastaveni
Podrobné informace naleznete v prostrednictvim adaptivniho fizeni
Casti Rezimy zastaveni v kapitole zrychleni AAC. Podrobné informace
Piklady aplikaci. naleznete v ¢asti Rezimy zastaveni v
Dobéh do zastaveni* kapitole Priklady aplikaci.
Mékké zastaveni podle Predcasné
nacasované napétové rampy zpomalovani
Adaptivni fizeni Konstantni
Brzda zpomalovani*
» Zpozdéné zrychlovani
1-11 Doba zastaveni

Rozsah: Funkce:
0 s* [ [0:00 - 4:00 | Nastavuje dobu pro mékké zastaveni motoru
(min:s)] pomoci nacasované napétové rampy nebo

pomoci adaptivniho fizeni. Pokud je instalovan
hlavni styka¢, musi zlstat sepnuty az do konce
doby zastaveni. K fizeni hlavniho stykace
pouzijte programovatelny vystup nakonfigu-
rovany na hodnotu Béh. Nastavuje dobu
zastaveni pfi pouziti brzdy. Podrobné informace
naleznete v Césti ReZimy zastaveni v kapitole
Priklady aplikaci.

1-12 Zesileni adaptivniho fizeni

Rozsah: Funkce:
75%* [ [1% - Nastavuje vykon adaptivniho fizeni zrychleni
200%] AAC. Toto nastaveni ma vliv na fizeni spusténi i

zastaveni

POZNAMKA!

Doporucujeme ponechat nastaveni
zesileni na vychozi hodnoté, pokud
adaptivnf fizenf funguje uspokojive.
Jestlize motor na konci spusténi nebo
zastaveni zrychluje nebo zpomaluje rychle,
zvyste nastaveni zesileni o 5 az 10 %.
Pokud otacky motoru béhem spusténi
nebo zastavenf fluktuujf, nastaveni zesilenf
mirné snizte.

7.4.1 Brzda

Brzda pouziva dodévku stejnosmérného proudu k aktivnimu
zpomaleni motoru. Podrobné informace naleznete v Casti

Rezimy zastaveni

v kapitole Priklady aplikaci.

1-15 Brzdny moment

Rozsah:

Funkce:

20%*

[20 - 1009%)]

Nastavuje hodnotu brzdného momentu,
kterou softstartér MCD 500 pouzije ke

zpomaleni motoru.

Rozsah:

1-16 Doba brzdéni

Funkce:

1s*| [1-30¢]

Nastavuje dobu trvéni dodéavky stejnosmérného
proudu béhem zastaveni brzdénim.

POZNAMKA!

Parametr 1-16 se pouziva ve spojeni s par.
1-11. Podrobnosti naleznete v Casti Brzda.

7.5 Ochrana

2-1 Sled fazf

Moznost:

Funkce:

Zvoli sledy fazi, které softstartér pfi startu
umozni. Béhem kontrol pred startem startér
vyzkousi sled fazi na svych vstupnich svorkach a
v piipadé, ze skutecny sled neodpovida
vybranému, startér vypne.
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2-1 Sled fazi
MozZnost:

Funkce:

Libovolny sled*

Pouze pozitivni

Pouze negativni

7.5.1 Nesymetrie proudu

Softstartér MCD 500 je mozné nakonfigurovat tak, aby
vypnul, jestlize se proudy tii fazi vzajemné lisi o vice nez
zadanou hodnotu. Nesymetrie se pocitd jako rozdil mezi
nejvyssim a nejnizsim proudem vsech tii fazi, jako procento
nejvyssiho proudu.

Béhem startu a mékkého zastaveni se zjisténa nesymetrie
proudu snizi o 50 %.

2-2 Nesymetrie proudu

Rozsah: Funkce:

30%*

[10% - 50%] | Nastavuje bod vypnuti pro ochranu proti
nesymetrii proudu.

2-3 Zpozdéni nesymetrie proudu
Rozsah: Funkce:

3 s*[ [0:00 - 4:00 (min:s)] | Zpomali odezvu softstartéru MCD 500
na nesymetrii proudu, ¢imz zabréani

vypnutim zplsobenym okamzitymi

fluktuacemi.

7.5.2 Podpéti

Softstartér MCD 500 je mozné nakonfigurovat tak, aby
vypnul, jestlize primérny proud vsech tii fazi poklesne za
béhu motoru pod zadanou uroven.

2-4 Podpéti

Rozsah: Funkce:
20%* [ [0% - Nastavuje bod vypnuti pro ochranu proti
100%] podpéti ve formatu procenta proudu motoru pfi

plném zatizeni. Nastavte hodnotu mezi normalni
pracovni rozsah motoru a magnetiza¢ni proud
(bez zatizeni) motoru (obvykle 25 az 35 %
proudu pfi plném zatizeni). Nastavenim hodnoty
0 % se ochrana proti podpéti vypne.

2-5 Zpozdéni podpéti
Rozsah: Funkce:

5s

*

[0:00 - 4:00 (min:s)] | Zpomaluje odezvu softstartéru MCD
500 na podpéti a zabranuje vypnutim
zplGsobenym okamzitymi fluktuacemi.

7.5.3 Okamzity nadproud

Softstartér MCD 500 je mozné nakonfigurovat tak, aby
vypnul, jestlize primérny proud viech tfi fazi prekroci za
béhu motoru zadanou uroven.

2-6 Okamzity nadproud

Rozsah: Funkce:
400%*

[80 % - 600 % proudu [ Nastavi bod vypnuti pro ochranu
pfi plném zatizeni] proti okamzitému nadproudu
jako procento proudu motoru pfi

plném zatizeni.

2-7 Zpozdéni okamzitého nadproudu

Rozsah: Funkce:
0 s*[ [0:00 - 1:00 (min:s)] | Zpomali odezvu softstartéru MCD 500

na nadproud, ¢imz zabrani vypnutim

zpusobenym okamzitym nadproudem.

7.5.4 Vypnuti kmito¢tem

Softstartér MCD 500 monitoruje béhem provozu sitovy
kmitocet a Ize ho nakonfigurovat tak, aby vypnul, jestlize se
kmitocet lisi mimo meze povolené tolerance.

2-8 Kontrola kmitoctu

Moznost: Funkce:

Nekontrolovat

Pouze pfi startu
Start/Béh*
Pouze pfi béhu

Urcuje, kdy bude startér monitorovat vypnuti
kvali kmitoctu.

2-9 Odchylka kmitoctu
Moznost:

Funkce:

Voli povolenou toleranci odchylky kmitoctu.
Pfi dlouhodobém béhu motoru mimo zadany
kmitocet by mohlo dojit k jeho poskozeni a
predcasné poruse.

+ 2 Hz
+ 5 Hz*
+ 10 Hz
+ 15 Hz

2-10 Zpozdéni kmitoctu

Rozsah: Funkce:
1s*| [0:01-4:00 |Zpomaluje odezvu softstartéru MCD 500 na
(min:s)] zkresleni kmitoctu a zabranuje vypnutim

zpusobenym okamzitymi fluktuacemi.

POZNAMKA!

Pokud sitovy kmitocet poklesne pod 35
Hz nebo vzroste nad 75 Hz, startér
okamzité vypne.
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2-11 Zpozdéni restartu 3-3 Funkce vstupu A

Rozsah: Funkce: Moznost: Funkce:
10 s*| [00:01 - Softstartér MCD 500 je mozné nakonfigurovat Vybira funkci vstupu A.
60:00 tak, aby vynutil zpozdéni mezi ukoncenim Vybér Softstartér MCD 500 je mozné nakonfigurovat
(min:s)] zastaveni a zacatkem dalsiho spusténi. B€hem nastaveni pomoci dvou samostatnych sad Udajii o motoru.
zpozdéni restartu se na displeji zobrazuje cas motoru* Primarni data motoru se programuji pomoci par.
zbyvajici do okamziku, kdy bude mozné 1-1 az 1-16. Sekundarni data motoru se
pokusit se o dalsi start. programuji pomoci par. 7-1 az 7-16.
POZNAM KA' Chcete-li pouzit sekundarni data motoru, musi byt
Zpozd&ni restartu se méfi od konce par. 3-3 nastaven na hodnotu Vybér nastaveni
zastaveni. Zmény nastaveni zpozdéni motoru a svorky 11, 16 musi byt pfi vydani pfikazu
restartu se projevi okamzitg. ke startu sepnuté. Softstartér MCD 500
zkontroluje, kterou sadu udaji o motoru ma pfi
2-12 Kontrola teploty motoru startu pouzit a bude tuto sadu pouzivat po cely
MoZnost: Funkce: cyklus startu a zastaveni.
Zvoli, zda bude softstartér MCD 500 ovéfovat, Vypnuti Vstup A lze pouzit k vypnuti softstartt?ru. Kdyz je
jestli ma motor dostateZnou tepelnou jimavost vstupem par. 3-3 nastaven na hodnotu Vypnuti vstupem
R . . (spinaci) (spinaci), sepnuti obvodu mezi svorkami 11, 16
pro Uspésny start. Softstartér porovna )
vypotitanou teplotu motoru se vzriistem teploty vypnet softstartér (par. 3-5, 3-6, 3-7).
od posledniho startu motoru a bude pracovat ypaud KdyZ je par. 3-3 nastaven na hodnotu Vypnfjtl
pouze tehdy, kdy? bude motor dostate¢né vstupem vstupem‘ (rozpinaci), rozepnuti obvodu mezi
chladny, aby mohl Usp&iné nastartovat. (rozpinaci) svorkami 11, 16 vypne softstartér (par. 3-5, 3-6,
Nekontrolovat* 37).
Mistni ci Vstup A je mozné pouzit k vybéru mistniho ci
Kontrola
dalkové dalkového ovladani misto tlacitek na ovladacim
ovladani panelu LCP. Kdyz je vstup rozepnuty, startér je v
7.6 VStupy rezimu mistniho ovladani a da se ovladat pomoci
panelu LCP. Kdyz je vstup sepnuty, startér je v
3-1 Mistni/Délkové rezimu dalkového ovladani. Tla¢itka HAND ON a
MozZnost: Funkce: AUTO ON jsou vypnutd a softstartér bude
Zvolte, kdy je mozné pouzit tlacitka AUTO ON a ignorovat veskeré piikazy na volbu mistniho nebo
HAND ON k prepnuti do rezimd Hand On, resp. dalkového ovladani prostfednictvim sériové
Auto On. komunikacni sité.
Mistni/Déalkové [ Uzivatel mGze kdykoli prepnout mezi mistnim ChCEt?_I' pomlmvatr vstuprA’k ’preplnatn r:ne2|
kdykoli* a dalkovym ovladénim. mistnim a dalkovym ovladanim, musi byt par. 3-1
. . - y . nastaven na hodnotu Mistni/Délkové kdykoli.
Pouze mistni Vsechny vstupy pro dalkové ovladani jsou
s . Nouzovy V nouzovém rezimu softstartér pokracuje v béhu
ovladani vypnuté. ; ;
rezim az do zastaveni a ignoruje viechna vypnuti a
Pouze dalkové Zvolte, zda lze startér pouzit v rezimech Hand sstrahy (podrob gt' .J 15.3) P
vystra odrobnosti viz par. 15-3).
ovladani On, resp. Auto On. 4 e . p . _
Sepnuti obvodu mezi svorkami 11, 16 aktivuje
3-2 Komunikace pii dalkovém ovladani nouzovy rezim.
Moznost: Funkce: Rozepnuti obvodu ukon¢i nouzovy rezim a
- ” . - softstartér MCD 500 zastavi motor.
Vlyberte, zda startér v rezimu délkového
s . o Nouzové Softstartéru MCD 500 je mozné piikdzat nouzové
ovladdani reaguje na prikazy ke startu a
, , e zastaveni zastaveni motoru a ignorovat rezim mékkého
zastaveni zadané prostiednictvim sériové
Sov ok D [ . zastaveni nastaveny v par. 1-10.
komunikac¢ni sité. Pfikazy Nucené vypnuti
. . L, , Pti rozepnuti obvodu mezi svorkami 11, 16
pomoci komunikace, Mistni/Dalkové
s o . Y umozni softstartér motoru volné dobéhnout do
ovladani a Zkudebni start a Reset jsou vzdy |
) zastaveni.
zapnuté.

e v Konstantni Aktivuje béh pfi konstantnich otd¢kach smérem
Zakazat fizeni pfi b ||y @ ) N ———
dalkovém ovladani otacky - bé opredu (funguje pouze v rezimu délkového

. dopredu ovladani).
Povolit fizeni pfi
, ; T Konstantni Aktivuje béh pfi konstantnich otd¢kach smérem
dalkovém ovladani . ; . B ) ]
otacky - béh [ dozadu (funguje pouze v rezimu délkového
dozadu ovladani).
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3-4 Nazev vstupu A

4-1 Funkce relé A

Moznost: Funkce: Moznost: Funkce:
Zvoli zpravu, ktera se zobrazi na displeji Vypnuti Relé sepne pii spusténi startéru.
panelu LCP, kdyz je aktivni vstup A. Vystraha Relé sepne, kdyz startér ohlasi vystrahu.

Vypnuti vstupem*

Nizky tlak

Znacka malého | Relé sepne, kdyz se aktivuje znacka malého

proudu proudu (par. 4-10 Znacka malého proudu).

Vysoky tlak

Porucha cerpadla

Nizka droven

Vysoka uroven

Nulovy pratok

Nouzové zastaveni

Regulator

PLC

Poplach vibracemi

3-5 Vypnuti vstupu A

Moznost: Funkce:

Zvoli, kdy ma dojit k vypnuti vstupu.

Vzdy aktivni* K vypnuti mlze dojit vzdy, kdyz je softstartér

napajeny.

Pouze za provozu | K vypnuti mize dojit, kdyz softstartér fidi béh,
zastaveni nebo spusténi.

Pouze pfi béhu K vypnuti muze dojit pouze za béhu.

3-6 Zpozdéni vypnuti vstupem A

Rozsah: Funkce:

0 s*[ [0:00 - 4:00 (min:s)] | Nastavuje zpozdéni mezi aktivaci
vstupu a vypnutim softstartéru.

3-7 Pocatecni zpozdéni vstupu A

Rozsah: Funkce:
0 s*| [00:00 - 30:00 Nastavuje zpozdéni pred vypnutim
(min:s)] vstupem. Pocatecni zpozdéni se pocita od

okamziku pfijeti signalu startu. Stav
vstupu bude ignorovén az do uplynuti

pocatecniho zpozdéni.

Znacka velkého
proudu

Relé sepne, kdyZ se aktivuje znacka velkého
proudu (par. 4-11 Znacka velkého proudu).

Znacka teploty | Relé sepne, kdyz se aktivuje znacka teploty

motoru proudu (par. 4-12 Znacka teploty motoru).

7.7.1 Zpozdéni relé A

Softstartér MCD 500 je mozné nakonfigurovat tak, aby
pockal, nez rozepne nebo sepne relé A.

4-2 Zpozdéni zapnuti relé A

Rozsah: Funkce:

|Os*

[0:00 - 5:00 (min:s)] | Nastavuje zpozdéni sepnuti relé A.

4-3 Zpozdéni vypnuti relé A

Rozsah: Funkce:

0 s*[ [0:00 - 5:00 (min:s)] | Nastavuje zpozdéni opétovného

rozepnuti relé A.

7.7.2 Relé Ba C

Parametry 4-4 az 4-9 konfiguruji funkce relé B a C stejnym
zpUsobem, jako par. 4-1 az 4-3 konfiguruji relé A.

4-4 Funkce relé B

Moznost: Funkce:
Vybira funkci relé B (zména).
Vypnuto Relé B neni pouzito

Hlavni stykac Relé sepne, kdyz softstartér MCD 500 obdrzi
piikaz ke startu a zdstane sepnuté, dokud bude

do motoru dodavano napéti.

3-8 Logika dalkového resetu

Moznost:  Funkce:
Voli, zda je vstup pro délkovy reset (svorky 25, 18)
softstartéru MCD 500 spinaci nebo rozpinaci.
Rozpinaci*
Spinaci

7.7 Vystupy

4-1 Funkce relé A

Moznost: Funkce:
Vybere funkci relé A (spinaci).
Vypnuto Relé A neni pouZito

Hlavni styka¢* | Relé sepne, kdyz softstartér MCD 500 obdrzi
prikaz ke startu a zlstane sepnuté, dokud bude

do motoru dodavano napéti.

Béh Relé sepne, kdyz startér zméni stav na béh.

Béh* Relé sepne, kdyz startér zméni stav na béh.

Vypnuti Relé sepne pii spusténi startéru.

Vystraha Relé sepne, kdyz startér ohlasi vystrahu.

Znacka malého | Relé sepne, kdyz se aktivuje znacka malého

proudu proudu (par. 4-10 Znacka malého proudu).

Znacka velkého | Relé sepne, kdyz se aktivuje znacka velkého

proudu proudu (par. 4-11 Znacka velkého proudu).

Znacka teploty | Relé sepne, kdyz se aktivuje znacka teploty

motoru proudu (par. 4-12 Znacka teploty motoru).

4-5 Zpozdéni zapnuti relé B

Rozsah: Funkce:

|Os*

[0:00 - 5:00 (min:s)] | Nastavuje zpozdéni sepnuti relé B. |

4-6 Zpozdéni vypnuti relé B
Rozsah: Funkce:

los

[0:00 - 5:00 (min:s)] | Nastavuje zpozdéni rozepnuti relé B. |
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4-7 Funkce relé C

Moznost: Funkce:
Vybira funkci relé C (spinaci).
Vypnuto Relé C neni pouzito

Hlavni stykac Relé sepne, kdyz softstartér MCD 500 obdrzi
piikaz ke startu a zstane sepnuté, dokud bude

do motoru dodavano napéti.

Béh Relé sepne, kdyz startér zméni stav na béh.
Vypnuti* Relé sepne pfi spusténi startéru.
Vystraha Relé sepne, kdyz startér ohlasi vystrahu.

Znacka malého | Relé sepne, kdyz se aktivuje zna¢ka malého

proudu proudu (par. 4-10 Znacka malého proudu).

Znacka velkého | Relé sepne, kdyz se aktivuje znacka velkého

proudu proudu (par. 4-11 Znacka velkého proudu).

Znacka teploty | Relé sepne, kdyZ se aktivuje znacka teploty

motoru

4-8 Zpozdéni zapnuti relé C

Rozsah: Funkce:
| 0 s*

proudu (par. 4-12 Znacka teploty motoru).

[0:00 - 5:00 (min:s)] | Nastavuje zpozdéni sepnuti relé C.

4-9 Zpozdéni vypnuti relé C
Rozsah: Funkce:

0 s*| [0:00 - 5:00 (min:s)]

Nastavuje zpozdéni opétovného

rozepnuti relé C.

7.7.3 Znacka malého proudu a znacka
velkého proudu

Softstartér MCD 500 pouziva znacky malého a velkého
proudu, jejichZz pomoci v&as upozornuje na abnormalni stav.
Znacky proudu je mozné nakonfigurovat tak, aby oznacovaly
abnormalni hodnotu proudu za provozu, hodnotu mezi
normdlni provozni hodnotou a podpétim nebo vypinaci
hodnotou pfi okamzitém nadproudu. Zna¢ky mohou
signalizovat situaci externimu zafizeni prostfednictvim
jednoho z programovatelnych vystupu. Znacky zmizi, kdyz se
proud vrati do intervalu normalniho provozniho rozsahu s
toleranci 10 % naprogramovaného proudu pii plném
zatizeni.

4-10 Znacka malého proudu
Rozsah: Funkce:
50%* | [1% - 100 % proudu pfi
plném zatizeni]

Nastavuje hodnotu v procentech
proudu motoru pii plném zatizeni,
pfi které zacne pracovat znacka
malého proudu.

4-11 Znacka velkého proudu

Rozsah: Funkce:
100%*

[50 % - 600 % proudu
pfi plném zatiZeni]

Nastavuje hodnotu v procentech
proudu motoru pfi plném
zatizeni, pfi které za¢ne pracovat
znacka velkého proudu.

7.7.4 Znacka teploty motoru

Softstartér MCD 500 je vybaven znackou teploty motoru,
ktera vcas varuje pfi nenormanim provozu. Znacka muize
hlasit, ze motor pracuje nad normalni provozni teplotou, ale
stale jesté pod mezni hodnotou pretizeni. Znacka muze
signalizovat danou situaci prostrednictvim jednoho z progra-
movatelnych vystupd externimu zatizeni.

4-12 Znacka teploty motoru

Rozsah:

Funkce:

80%*

[0% - 160%)]

Nastavuje hodnotu v procentech tepelné
jimavosti motoru, pfi které zacne pracovat

znacka teploty motoru.

7.7.5 Analogovy vystup A

Softstartér MCD 500 je vybaven analogovym vystupem, ktery
Ize pfipojit k pfidruzenému zafizeni pro sledovéni vykonu

motoru.

4-13 Analogovy vystup A

Moznost: Funkce:
Voli, které informace budou predavany
prostfednictvim analogového vystupu A.
Proud (% Proud jako procento proudu pfi plném zatizeni.
proudu pfi
plném
zatizeni)*
Teplota Teplota motoru jako procento servisniho

motoru (%)

koeficientu motoru (vypocitaného podle
tepelného modelu sofstartéru).

motoru v kVA
(%)

Vykon Vykon motoru v kW. 100 % je proud motoru pfi
motoru v kW | plném zatizeni (par. 1-1) vynasobeny referen¢nim
(%) sitovym napétim (par. 8-9). Pfedpoklédana
hodnota uciniku je 1,0.
V3 X V x Vstupg ~ X pf
1000
Vykon Vykon motoru v kVA. 100 % je proud motoru pfi

plném zatizeni (par. 1-1) vynasobeny referen¢nim
sitovym napétim (par. 8-9).
V3 x V x Vstup g ~

1000

Ucinik
motoru

U¢inik motoru naméfeny softstartérem.

4-14 Méfitko analogového vystupu A

Moznost: Funkce:
Nastavi rozsah vystupu.
0-20 mA
4-20 mA*
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4-15 Maximalni hodnota analogového vystupu A 5-4 Cas automatického zastavenf

Rozsah: Funkce: Rozsah: Funkce:

100%* | [0% - 600%] | Kalibruje horni mez analogového vystupu 1 min* [ [00:01 - 24:00 | Nastavuje ¢as automatického zastaveni
tak, aby odpovidala signalu namérenému (hod.:min.)] softstartéru ve 24hodinovém formatu.
externim méficim zafizenim proudu. U POZORN EN[

4-16 Minimalni hodnota analogového vystupu A Tuto funkci nelze pouZit spole¢né s
dalkovym dvouvoditovym fizenim.
Softstartér bude nadale akceptovat
ptikazy ke startu a zastaveni ze
vstupl pro délkové fizeni nebo ze
sériové komunikacni sité. Chcete-li
zakazat mistni nebo dalkové ovladani,
pouZijte par. 3-1 Mistni/Ddlkové.
Pokud je automaticky start zapnuty a
uZivatel se pohybuje v systému
menu, automaticky start se aktivuje
poté, co vyprsi ¢asovy limit pro préci
v menu (neni-li detekovana zadna
aktivita tlacitek po dobu péti minut).

Rozsah: Funkce:

0%* | [0% - 600%)]

Kalibruje dolni mez analogového vystupu tak,
aby odpovidala signalu naméfenému

externim méficim zafizenim proudu.

7.8 Casovace startu/zastaveni

AUPOZORNEN

Casova¢ automatického startu potlacuje viechny jiné formy
fizeni. Motor mlze bez vystrahy nastartovat.

5-1 Typ automatického startu

Moznost:  Funkce:
Zvoli, kdy softstartér provede automatické spusténi po 7.9 AUtomat|Cky reset
zadaném zpozdéni nebo v urcitou dobu. 3 . L
- — — Softstartér MCD 500 je mozZné naprogramovat na
Vypnuto* | Softstartér neprovede automatické spusténi. o T ., , . .
automatické resetovani urcitych vypnuti, coz napomuze
Casova¢ | Softstartér provede po dal$im zastaveni automatické - . . . -
o dané sdéni iak i Fkovs snizit na minimum provozni prostoje. Vypnuti jsou pro
spusteni po zadanem zpozdeni, jak je specifikovano v automatické resetovani rozdélena do tii kategorii podle
par. 5-2. [ . .
nebezpeci, jaké softstartéru hrozi:
Hodiny [ Softstartér provede automatické spusténi v case
naprogramovaném v par. 5-2. -
Skupina
5-2 Cas automatického startu Nesymetrie proudu
Rozsah: Funkce: A Vypadek faze
1 min.* | [00:01 - 24:00 Nastavuje ¢as automatického \éyp.advek n'apjajenl
(hod.:min.)] startu softstartéru ve m|tovc?t site
24hodinovém formatu. Podpétl
B Okamzity nadproud
5-3 Typ automatického zastaveni Vypnuti vstupu A
Moznost:  Funkce: Pretizeni motoru
Zvoli, kdy softstartér provede automatické zastaveni c Termistor motoru
po zadaném zpozdéni nebo v urcitou dobu. Piehtati startéru
Vypnuto* | Softstartér nebude provadét automatické zastaveni.
Cas Softstartér provede po dal$im startu automatické Jina vypnuti neni mozné automaticky resetovat.
zastaveni po zadaném zpozdéni, jak je specifikovano v
par. 5-4. Tato funkce je idedlni pro vzdalené instalace pomoci
Hodiny | Softstartér provede automatické zastaveni v ¢ase dvouvodicového fizeni v rezimu Auto On. Pokud bude po
naprogramovaném v par. 5-4. automatickém resetovani pfitomen dvouvodicovy signal
startu, softstartér MCD 500 se restartuje.
6-1 Akce pfi automatickém resetu
Moznost: Funkce:
Urcuje, kterd vypnuti lze
automaticky resetovat.
Neprovadét automaticky reset*
Reset skupiny A
Reset skupin A a B
Reset skupin A, B a C
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6-2 Maximalnf pocet resetli

Rozsah: Funkce:

7-4 Mezni hodnota proudu-2

Rozsah:

Funkce:

1* [1 - 5] | Ur¢uje maximalni mozny pocet automatickych resetl
softstartéru v pripadé, ze dochazi k opakovanému
vypnuti. Pocitadlo resetl se pfi kazdém automa-

tickém resetu zvysi o 1 a naopak se snizi po kazdém

uspésném provedeni cyklu startu a zastaveni.

350%*

zatizeni]

[100 % - 600 %
proudu pfi plném

Nastavuje mezni hodnotu proudu
pro konstantni proud a mékké
spusténi podle proudové rampy
jako procento proudu motoru pfi

plném zatizeni.

POZNAMKA!

Po ru¢nim resetu softstartéru se pocitadlo resetd vynuluje.

7.9.1 Zpozdéni automatického resetu

Softstartér MCD 500 Ize nakonfigurovat tak, aby pred
automatickym resetovanim vypnuti ur¢itou dobu vyckal. Je
mozné nastavit samostatna zpozdéni pro vypnuti ve
skupinach A a B, nebo ve skupiné C.

6-3 Zpozdéni resetu skupin A a B
Rozsah: Funkce:

[00:05 - 15:00 (min:s)]

5s* Nastavuje zpozdéni automatického

resetovani vypnuti skupin A a B.

6-4 Zpozdéni resetu skupiny C

Rozsah: Funkce:

5 min.*

[5-60 (min.)]

Nastavuje zpozdéni automatického
resetu vypnuti skupiny C.

7.10 Sekundarni nastaveni motoru

7-1 Proud motoru pfi plném zatizeni-2

Rozsah:

Funkce:

[Zavisi na motoru]

Prifazuje softstartéru druhou hodnotu
proudu pfi plném zatizeni. Nastavte
jmenovitou hodnotu proudu pfi plném
zatiZzeni podle typového Stitku motoru.

7-2 Doba béhu se zablokovanym rotorem-2

Rozsah: Funkce:
10 s*| [0:01 - 2:00 [ Nastavuje maximalni dobu, po kterou maze
(min:s)] motor bézet se zablokovanym rotorem ze

studeného stavu do dosazeni maximalni
teploty. Nastavte podle technickych udaja
motoru.

Pokud tato informace neni k dispozici,
doporucujeme nastavit tuto hodnotu na
méné nez 20 sekund.

7-3 Rezim startu-2

Moznost:

Funkce:

Vybira rezim startu pro sekundarni motor.

Konstantni proud*®

Adaptivni fizeni

7-5 Pocate¢ni proud-2

Rozsah:

Funkce:

350%*

proudu pfi

[100 % - 600 %

plném zatizeni]

Nastavuje pocatecni uroven spoustéciho
proudu pro start pomoci proudové
rampy jako procento proudu pfi pIném
zatizeni. Nastavte parametr tak, aby
motor zacal zrychlovat hned po
iniciovani startu.

Pokud neni start pomoci proudové
rampy vyzadovan, nastavte pocatecni
proud stejné jako mezni hodnotu

proudu.

7-6 Doba rozbéhu-2

Rozsah:

Funkce:

10 s*

[1-180 s]

Nastavuje celkovou dobu startu pro start

pomoci adaptivniho fizeni nebo dobu rampy
pro start pomoci proudové rampy (od
pocétecniho proudu po mezni hodnotu
proudu).

7-7 Uroven prudkého startu-2

Rozsah:

Funkce:

500%*

[100 % - 700 % proudu pfi
plném zatizeni]

Nastavuje uroven proudu

pfi prudkém startu.

7-8 Doba prudkého startu-2

Rozsah:

Funkce:

0000 ms*

[0 - 2 000 ms]

Nastavuje dobu trvani prudkého
startu. Nastavenim hodnoty 0 se

prudky start vypne.

7-9 Prodlouzena doba startu-2

Rozsah:

Funkce:

ProdlouZend doba startu je maximalni doba,
po kterou se softstartér MCD 500 bude
pokouset nastartovat motor. Jestlize motor
nedoséhne plnych ota¢ek béhem naprogra-
mované mezni hodnoty, startér vypne.
Nastavte tento ¢asovy limit o néco delsi nez
pro normalni, bézny start. Nastavenim
hodnoty 0 se tento parametr vypne.

20 s*

[0:00 - 4:00
(min:s)]

Nastavte prodlouzenou dobu sekundarniho
motoru.
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7-10 ReZim zastaveni-2

MozZnost: Funkce:

7-15 Brzdny moment-2

Rozsah: Funkce:

Vybira rezim zastaveni pro
sekundarni motor.

Dobéh do zastaveni®

Mékké zastaveni podle nacasované
napétové rampy

Adaptivni fizeni

Brzda

7-11 Doba zastaveni-2

Rozsah: Funkce:
0 s*| [0:00 - 4:00 | Nastavuje dobu pro mékké zastaveni motoru
(min:s)] pomoci nacasované napétové rampy nebo

pomoci adaptivniho fizeni. Pokud je instalovan
hlavni styka¢, musi zlstat sepnuty az do konce
doby zastaveni. K fizeni hlavniho stykace
pouzijte programovatelny vystup nakonfigu-
rovany na hodnotu Béh. Nastavuje dobu

zastaveni pfi pouziti brzdy.

7-12 Zesileni adaptivniho fizeni-2
Rozsah: Funkce:
75%* | [1% -
200%]

Nastavuje vykon adaptivniho fizeni zrychleni

AAC.
POZNAMKA!

Doporucujeme ponechat nastaveni
zesileni na vychozi hodnoté, pokud
adaptivni fizeni funguje uspokojivé.
Pokud motor na konci startu nebo
zastaveni rychle zrychluje nebo
zpomaluje, zvyste hodnotu zesileni o 5 az
10 %. Pokud otacky motoru béhem
spusténi nebo zastaveni fluktuuji,
nastaveni zesileni mirné snizte.

7-13 Profil adaptivniho startu-2

Funkce:

Zvoli profil, ktery softstartér MCD 500
pouzije pro mékky start pomoci

MozZnost:

adaptivniho fizeni zrychleni.

Predcasné zrychlovéni

Konstantni zrychlovani*

Zpozdéné zrychlovani

7-14 Profil adaptivniho zastaveni-2

MoZnost: Funkce:

Zvolte profil, ktery softstartér MCD 500
pouzije pro mékké zastaveni

prostrednictvim adaptivniho fizeni
zrychleni AAC.

Predcasné zpomalovani

Konstantni zpomalovani*

Zpozdéné zrychlovani

20%* | [20 - 100%] | Nastavuje hodnotu brzdného momentu,
kterou softstartér MCD 500 pouzije ke

zpomaleni motoru.

7-16 Doba brzdéni-2

Rozsah: Funkce:

1 s*| [1-30 s] [ Nastavuje dobu trvani dodavky stejnosmérného
proudu béhem zastaveni brzdénim.

POZNAMKA!

Parametr 7-16 se pouziva ve spojeni s par.

7-11.
7.11 Displej

8-1 Jazyk

Moznost: Funkce:
Vybira jazyk, ktery bude panel LCP
pouzivat pro zobrazovani zprav a
informaci.

Anglic¢tina*

Cinstina (F3k)

Spanélitina (Espafiol)

Némcina (Deutsch)

Portugalstina (Portugués)

Francouzstina (Francais)

Italstina (Italiano)

Rustina (Pycckui)

7.11.1 Uzivatelsky programovatelna
obrazovka

Umoznuje zvolit Ctyfi polozky, které se zobrazi na programo-
vatelné obrazovce monitorovani.

8-2 Uzivatelska obrazovka - vlevo nahofe

Moznost: Funkce:
Zvoli polozku zobrazenou v levé horni ¢asti
displeje.
Prazdnd Nezobrazi ve vybrané oblasti Zddna data a

dlouhé zpravy tim padem nebudou ni¢im
prekryty.
Provozni stav startéru (start, béh, zastaveni

Stav startéru
nebo vypnuti). Tato moznost je k dispozici
pouze pro oblasti ,vlevo nahofe” a ,vlevo
dole”.

Proud motoru Prdmérny proud motoru naméreny na trech

fazich.

Ucinik motoru* [ U¢inik motoru naméfeny softstartérem.

Kmitocet sité Prmérny kmitocet naméreny na trech fazich.

Viykon motoru v
kw

Vykon motoru v kW.
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8-2 UZivatelska obrazovka - vlevo nahore 8-4 UZivatelska obrazovka - vlevo dole

MozZnost:

Funkce:

Moznost:

Funkce:

Vykon motoru v
HP

Vykon motoru v HP.

Teplota motoru

Teplota motoru vypocitana tepelnym
modelem.

Teplota motoru

Teplota motoru vypocitana tepelnym

kWh

Zobrazeni poctu kilowatthodin, ve kterych

bézel v rezimu softstartéru.

modelem. motor bézel prostrednictvim softstartéru.
kWh Zobrazeni poctu kilowatthodin, ve kterych Hodin v béhu* Zobrazeni poctu hodin, ve kterych motor
motor bézel prostrednictvim softstartéru. bézel v rezimu softstartéru.
Hodin v béhu Zobrazeni poctu hodin, ve kterych motor

8-5 Uzivatelska obrazovka - vpravo dole

dlouhé zpravy tim padem nebudou ni¢im
prekryty.

Moznost: Funkce:
Zvoli polozku zobrazenou v pravé dolni ¢asti
Moznost: Funkce: displeje.
Zvoli polozku zobrazenou v pravé horni c¢asti Prazdna* Nezobrazi ve vybrané oblasti Zddna data a
displeje. dlouhé zpravy tim padem nebudou ni¢im
Prazdna* Nezobrazi ve vybrané oblasti zadna data a prekryty.

Stav startéru

Provozni stav startéru (start, béh, zastaveni
nebo vypnuti). Tato moznost je k dispozici
pouze pro oblasti ,vlevo nahofe” a ,vlevo

dole”.

Stav startéru

Provozni stav startéru (start, béh, zastaveni
nebo vypnuti). Tato moznost je k dispozici
pouze pro oblasti ,vlevo nahofe” a ,vlevo
dole”.

Proud motoru

Prdmérny proud motoru naméreny na trech
fazich.

Proud motoru

Prdmérny proud motoru naméreny na trech
fazich.

U¢inik motoru

U¢inik motoru naméfeny softstartérem.

Kmitocet sité

Prdmérny kmitocet naméreny na trech fazich.

Ucinik motoru

U¢inik motoru naméfeny softstartérem.

Kmitocet sité

Prdmérny kmitocet naméreny na trech fazich.

Viykon motoru v
kw

Vykon motoru v kW.

Vykon motoru v
kw

Vykon motoru v kW.

Vykon motoru v
HP

Vykon motoru v HP.

Vykon motoru v
HP

Viykon motoru v HP.

Teplota motoru

Teplota motoru vypocitana tepelnym
modelem.

bézel v rezimu softstartéru.

8-4 Uzivatelska obrazovka - vlevo dole

Teplota motoru | Teplota motoru vypocitana tepelnym kWh Zobrazeni poctu kilowatthodin, ve kterych
modelem. motor bézel prostiednictvim softstartéru.

kWh Zobrazeni poctu kilowatthodin, ve kterych Hodin v béhu Zobrazeni poctu hodin, ve kterych motor
motor bézel prostrednictvim softstartéru. bézel v rezimu softstartéru.

Hodin v béhu Zobrazeni poctu hodin, ve kterych motor

Moznost: Funkce:
Zvoli polozku zobrazenou v levé dolni ¢asti
displeje.
Prazdna Nezobrazi ve vybrané oblasti Zddna data a

dlouhé zpravy tim padem nebudou ni¢im
prekryty.

Stav startéru

Provozni stav startéru (start, béh, zastaveni
nebo vypnuti). Tato moznost je k dispozici
pouze pro oblasti ,vlevo nahofe” a ,vlevo

dole”.

Proud motoru

Prdmérny proud motoru naméreny na trech
fazich.

U¢inik motoru

U¢inik motoru naméfeny softstartérem.

Kmitocet sité

Prdmérny kmitocet naméreny na trech fazich.

Vykon motoru v
kw

Vykon motoru v kW.

Vykon motoru v
HP

Vykon motoru v HP.

7.11.2 Vykonové grafy

Pomoci menu Protokolovani mdze uZivatel zobrazovat
informace o vykonu prostiednictvim grafd v redlném case.

Nejnovéjsi informace se zobrazuji u pravého okraje displeje.
Pokud chcete analyzovat data, graf Ize pozastavit stisknutim
a podrzenim tlacitka OK. Graf opét restartujete stisknutim a
podrzenim tlacitka OK.

8-6 Casova zakladna grafu

Moznost:  Funkce:

Nastavuje ¢asové méfitko grafu. V grafu se budou
progresivné nahrazovat stara data novymi.

10 s*
30s
1 minuta

5 minut

10 minut

30 minut
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8-6 Casova zékladna grafu 15-3 Nouzovy reZim

MozZnost: Funkce: MozZnost: Funkce:

|1 hodina |

Urcuje, zda softstartér povoli béh v nouzovém rezimu. V

. nouzovém rezimu provede softstartér start (pokud jiz
8-7 Maximalni hodnota grafu

spusténi neprobéhlo) a bude pokracovat v provozu,

Rozsah: Funkce:

400%*

dokud nouzovy rezim neskonci, a bude ignorovat

[0% - 600%] | Nastavuje maximalni hodnotu vykonového piikazy k zastaveni a vypnuti.

grafu. Nouzovy rezim je fizen pomoci programovatelného

vstupu.
8-8 Minimalni hodnota grafu

Kdyz je Nouzovy rezim aktivovan u modell s internim
Rozsah: Funkce:

0%* | [0% - 600%]

premosténim, které nejsou spustény, startér se pokusi o

Nastavuje minimalni hodnotu vykonového normalni start a bude ignorovat vsechna vypnuti. Neni-li

grafu. mozné provést normalni start, bude proveden pokus o

start DOL prostrednictvim internich premostovacich
8-9 Referentnf sitové napéti

relé. U modelll bez pfemosténi je mozné pouzit

Rozsah: Funkce: pfemostovaci styka¢ pro nouzovy rezim.
400 V*| [100 - 690 | Nastavuje jmenovité napéti pro monitorovaci X
o L 15-4 Kalibrace proudu
V] funkce panelu LCP. Pouziva se k vypoctu

vykonu motoru v kW a kVA, piitom nijak Rozsah: Funkce:
neovlivni ochranu motoru poskytovanou 100%* | [85% | Parametr Kalibrace proudu kalibruje obvody pro
softstartérem MCD 500. - sledovéni proudu softstartéru tak, aby odpovidaly
Zadejte zmérenou hodnotu sitového napéti. 115%] | externimu méficimu zafizeni proudu.

Pro nastaveni pouzijte nasledujici vzorec:

Proud zobrazeny na displeji 500 softstartéru
Proud naméreny pomoci externiho méraku

66 A
65 A

POZNAMKA!

4 Kalib %) =
7.12 Omezené parametry alibrace (%)

napf...102% =
15-1 Pristupovy kod

Rozsah: Funkce: Toto nastaveni ovlivni viechny funkce zaloZené
0000% | [0000 - | Nastavuje pfistupovy kéd pro vstup do na proudu.
9999] simulacnich nastroji nebo pro vynulovani

potitadel, nebo do &sti menu Programovani s 15-5 Casovy limit hlavniho stykace

omezenym pfistupem (skupina parametrti 15 a Rozsah: Funkce:
vyssi. 150 ms* | [100 - 2 000 | Nastavuje dobu zpozdéni mezi pfepnutim
Pomoci tlacitek BACK a OK zvolte ¢islici, kterou 3 ; .

ms] vystupu hlavniho stykace (svorky 13, 14) a

chcete zménit, a pomoci tlacitek 4 a ¥ zmérnite zahjenim kontrol pred spuiténim (pfed

hodnotu.

POZNAMKA!

V pfipadé, Ze pfistupovy kéd zapomenete, si
od svého dodavatele vyZadejte hlavni
pristupovy kéd, ktery vdm umozni
naprogramovat novy pristupovy kéd.

startem) nebo prepnutim do stavu
Nepfipraveno (po zastaveni). Nastavte
parametr podle technickych udajl
pouzitého hlavniho stykace.

15-6 Casovy limit pfemostovaciho stykace

Rozsah: Funkce:
150 ms*| [100 - 2 000 | Nastavi startér tak, aby odpovidal spinaci
MozZnost: Funkce: ms] dobé premostovaciho stykace. Nastavte
Uréuje, zda bude mozné ménit parametry hodnotu podle technickych tdajd
prostiednictvim menu Programovani. pouzitého pfemostovaciho stykace.
Cteni a zapis* | Umoziuje uzivateldim ménit hodnoty parametrti v Pokud je oviem tato doba pfili§ kratka,
menu Parametry. startér provede vypnuti.

Jen pro ¢teni

Zabranuje uzivatelm ménit hodnoty parametr(i v
menu Parametry. Hodnoty parametrl Ize nadale
zobrazovat.

Bez pfistupu

Zabrariuje uzivatelim ménit hodnoty parametr( v
menu Parametry bez zadani pristupového kédu.

POZNAMKA!

Zmény nastaveni Zémek nastaveni se projevi
az po zavieni menu Programovani.

15-7 Pripojeni motoru

Moznost:

Funkce:

Urcuje, zda softstartér
automaticky rozpozna zplsob
pfipojeni motoru.

Automaticka detekce*

Pfimé
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15-7 Piipojeni motoru

MozZnost: Funkce:

Vnitini zapojeni do

trojuhelniku

15-8 Moment pfi konstantnich otackach

Rozsah: Funkce:

50%* | [20% - 100%] | Nastavuje mez momentu pro béh v
konstantnich otackach. Dalsi podrobnosti
naleznete v Casti Béh pri konstantnich
otdckdch.

POZNAMKA!

Nastaveni par. 15-8 nad 50 % miiZe zpUsobit zvy$eni vibraci
hfidele.

7.13 Akce ochrany

16-1 - 16-12 Akce ochrany

Moznost: Funkce:

Viyberte reakci softstartéru pro jednotlivé
ochrany.

. 16-1 Pretizeni motoru

. 16-2 Nesymetrie proudu
. 16-3 Podpéti

. 16-4 Okamzity nadproud
. 16-5 Kmitocet

. 16-6 Pfehrati chladice

. 16-7 Prodlouzend doba startu
. 16-8 Vypnuti vstupu A

. 16-9 Termistor motoru

. 16-10 Startér/Komunikace
. 16-11 Sit/Komunikace

. 16-12 Baterie/Hodiny

Vypnuti
startéru®

Vystraha a
protokol

Pouze

protokol

7.14 Tovarni parametry

Pouziti téchto parametrll je omezeno na tovarni pouziti a
parametry nejsou uzivateli k dispozici.
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8 Nastroje

Chcete-li oteviit menu Nastroje, oteviete hlavni menu,
prejdéte na polozku Nastroje a stisknéte tlacitko OK.

8.1 Nastaveni data a ¢asu

Nastaveni data a casu:

1. Oteviete menu Nastroje.

2. Prejdéte na polozku Nastaveni data a casu.

3. Stisknutim tlacitka OK prejdéte do rezimu Uprav.
4. Stisknutim tlacitka OK zvolte ¢ast data nebo casu,

kterou chcete upravit.
5. Ke zméné hodnoty pouZijte tlacitka 4 a v.

Chcete-li ulozZit zmény, stisknéte opakované tlacitko OK.
Softstartér MCD 500 potvrdi zmény. Chcete-li zmény zrusit,
stisknéte opakované tlac¢itko BACK.

8.2 Nastaveni zatéze/ulozeni

Softstartér MCD 500 zahrnuje moznosti pro nésledujici
¢innosti:

. Ulozit vychozi nastaveni: Nacte vychozi hodnoty
parametr( softstartéru MCD 500.

. Nacist uzivatelskou sadu parametr( 1: Nacte
ulozené nastaveni parametrd z interniho souboru.

. Ulozit uzivatelskou sadu parametrd 1: Ulozi
aktualni nastaveni parametr do interniho
souboru.

Kromé souboru s vychozimi hodnotami umi softstartér MCD
500 ulozit také soubor s uzivatelem definovanymi parametry.
Tento soubor obsahuje vychozi hodnoty, dokud uZivatel
neulozi vlastni soubor.

Nacteni nebo uloZeni nastaveni parametri:
1. Oteviete menu Nastroje.

2. Pomoci tlacitka ¥ vyberte pozadovanou funkci a
stisknéte tlacitko OK.

3. Po zobrazeni vyzvy k potvrzeni potvrdte akci
tlacitkem ANO nebo ji zruste tlacitkem NE a potom
tla¢itkem OK provedte nacteni ¢i ulozeni vybéru
nebo operaci zruste.

Nastroje
Nacist vychozi hodnoty
Nacist uzivatelskou sadu parametr(i 1

Ulozit uzivatelskou sadu parametrd 1

Nacist vychozi hodnoty
Ne
Ano

Po dokonceni akce se na displeji kratce zobrazi potvrzovaci
zprava a potom se opét zobrazi stavové obrazovky.

8.3 Vynulovani tepelného modelu

POZNAMKA!

Tato funkce je chranéna bezpetnostnim pfistupovym
kédem.

Moderni software softstartéru MCD 500 pro tepelné
modelovani nepretrzité monitoruje vykon motoru.
Softstartér MDC 500 diky tomu muze kdykoli vypocitat
teplotu motoru a zajistit Uspésny start.

Tepelny model je mozné v pripadé potieby vynulovat.

1. Oteviete menu Nastroje.

2. Prejdéte na polozku Vynulovani tepelného modelu
a stisknéte tlac¢itko OK.

3. Po zobrazeni vyzvy k potvrzeni potvrdte akci
stisknutim tlacitka OK a zadejte pfistupovy kod,
nebo akci zruste stisknutim tlac¢itka Back.

4. Zvolte moznost Vynulovat nebo Nevynulovat a
potom stisknéte tla¢itko OK. Po vynulovani
tepelného modelu se softstartér MCD 500 vrati na
predchozi obrazovku.

Vynulovani tepelného modelu
M1 X%
Vynulovat tla¢itkem OK

Vynulovani tepelného modelu
Nevynulovat

Vynulovat

UPOZORNENI

Zména tepelného modelu motoru miZe negativné ovlivnit
Zivotnost motoru a méla by se provadét pouze v pfipadé
nouze.
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8.4 Simulace ochrany

POZNAMKA!

Tato funkce je chranéna bezpecnostnim pfistupovym
kédem.

Funkce softwarové simulace umoznuje vyzkouset funkci
softstartéru a fidicich obvodU aniz byste softstartér pfipojili k
sitovému napéti.

Softstartér MCD 500 dokaze simulovat réizné zpUsoby
ochrany, aby se prokazalo, ze softstartér spravné reaguje a
hlasi aktudlni situaci na displeji a v komunikacni siti.

Pouziti simulace ochrany:

1. Otevrete hlavni nabidku.

2. Prejdéte na polozku Simulace ochrany a stisknéte
tlacitko OK.

3. Pomoci tlacitek 4 a ¥ vyberte ochranu, kterou

chcete simulovat.

4. Stisknutim tlac¢itka OK provedete simulaci vybrané
ochrany.
5. Pri stisknuti tlacitka OK se zobrazi zprava tykajici se

ochrany. Reakce softstartéru zavisi na nastaveni
parametru Akce ochrany (skupina parametrd 16).

6. Stisknutim tlacitka BACK se vratite do seznamu
simulaci.

7. Pomoci tlacitka 4 nebo ¥ vyberte jinou simulaci,
nebo se stisknutim tlac¢itka BACK vratte do hlavniho
menu.

MS1 000,0 A 0000,0 kW
Vypnuto
Vybrana ochrana

POZNAMKA!

Pokud ochrana softstartér vypne, provedte pfed simulacf jiné
ochrany reset pfistroje. Je-li akce ochrany nastavena na
hodnotu Vystraha nebo Protokol, reset se nemusi provadét.
Je-li ochrana nastavena na hodnotu Vystraha a Protokol,
vystraznou zpravu lze zobrazit pouze pii stisknuti tlacitka
»OK".

Je-li ochrana nastavena na hodnotu Pouze protokol, na
displeji se nic nezobrazi, ale danéd poloZzka se objevi v
protokolu.

8.5 Simulace vystupniho signalu

POZNAMKA!

Tato funkce je chranéna bezpetnostnim pfistupovym
kédem.

Pomoci ovladaciho panelu LCP je mozné simulovat vystupni
signal a potvrdit, Ze vystupni relé funguji spravné.

POZNAMKA!

Chcete-li vyzkouset znacky (teploty a min. a max. proudu
motoru), nastavte vystupni relé na pfislusnou funkci a
sledujte chovani relé.

Pouziti simulace vystupniho signélu:

1. Otevrete hlavni nabidku.

2. Prejdéte na polozku Simulace vystupniho signalu a
stisknéte tlacitko OK. Potom zadejte pfistupovy
kéd.

3. Pomoci tlacitek 4 a v vyberte simulaci a stisknéte
tlacitko OK.

4. Pomoci tlacitek 4 a ¥ zapinejte a vypinejte signal.
Chcete-li potvrdit spravnou funkci, sledujte stav
vystupu.

5. Stisknutim tlac¢itka BACK se vratite do seznamu
simulaci.

Programovani relé A
Vypnuto

Zapnuto

8.6 Stav digitalnich vstupl a vystupt

Na obrazovce se zobrazuje aktudlni stav jednotlivych
digitalnich vstupud a vystupu.

V hornim fadku obrazovky je zobrazen start, zastaveni, reset
a programovatelny vstup.

V dolnim fadku obrazovky jsou zobrazeny programovatelné
vystupy A, B a C.

Na kopii obrazovky je zobrazen vstup zastaveni (17) jako
sepnuty (1) a vstupy startu, resetu a vstup A (15, 25, 11) jako
rozepnuté (0). Relé A (13, 14) je sepnuté a relé B a C (21, 22,
24 a 33, 34) jsou rozepnuta.

Stav digitalnich vstupl a vystupl
Vstupy: 0100
Vystupy: 100
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8.7 Stav snimace teploty

Na této obrazovce se zobrazuje stav termistoru motoru.
Na kopii obrazovky je zobrazen stav termistoru jako O (open
= rozepnuty).

Stav snimace teploty
Termistor: O
S = zkrat H=horky C=studeny O=rozepnuty

8.8 Pamét poplachu

Tlacitkem Alarm Log oteviete protokoly poplachd, které
obsahuji polozky Protokol vypnuti, Protokol udalosti a
Pocitadla s informacemi o provozni historii startéru MCD 500.

8.8.1 Protokol vypnuti
Do protokolu vypnuti se uklddaji podrobnosti o osmi
poslednich vypnutich véetné data a ¢asu vypnuti. Vypnuti 1

je nejnovéjsi vypnuti a vypnuti 8 je nejstarsi ulozené vypnuti.

Otevfeni protokolu vypnuti:

1. Oteviete Pamét poplacht.

2. Prejdéte na polozku Protokol vypnuti a stisknéte
tlacitko OK.

3. Pomoci tlacitek 4 a ¥ vyberte vypnuti, stisknutim

tla¢itka OK zobrazte detaily.

Stisknutim tlac¢itka BACK zavrete protokol a vratite se na
hlavni obrazovku.

8.8.2 Protokol udalosti

Do protokolu udalosti se ukladaji casové oznacené podrobné
udaje o poslednich 99 udalostech startéru (akce, vystrahy a
vypnuti). Udélost 1 je nejnovéjsi a udélost 99 je nejstarsi
uloZend udalost.

Otevieni protokolu udalosti:

1. Oteviete Pamét poplacht.

2. Pfejdéte na polozku Protokol uddélosti a stisknéte
tlacitko OK.

3. Pomoci tlacitek 4 a ¥ vyberte udélost a stisknutim

tlacitka OK zobrazte podrobnosti.

Stisknutim tlacitka BACK zaviete protokol a vratite se na
hlavni obrazovku.

8.8.3 Pocitadla

POZNAMKA!

Tato funkce je chranéna bezpecnostnim pfistupovym
kédem.

Pocitadla vykonu ukladaji statistiky o provozu startéru:

o Hodin v béhu (po celou dobu provozu a od
posledniho resetu)

o Pocet startl (po celou dobu provozu a od
posledniho resetu)

o Vykon motoru v kWh (po celou dobu provozu a od
posledniho resetu)

. Pocet resetd tepelného modelu

Pocitadla, ktera je mozné vynulovat (pocet hodin v béhu,
pocet startd a vykon motoru v kWh), Ize vynulovat pouze po
zadani spravného pristupového kodu.

Zobrazeni pocitadel:

1. Oteviete Pamét poplach(.
2. Prejdéte na polozku Pocitadla a stisknéte tlacitko
OK.

3. K pohybu mezi pocitadly pouzivejte tlacitka 4 a v.
Detaily zobrazite stisknutim tlacitka OK.
4. Chcete-li vynulovat pocitadlo, stisknéte tlacitko OK

a zadejte pfistupovy kod. Zvolte moznost
Vynulovat a potvrdte akci stisknutim tlacitka OK.

Chcete-li zavfit pocitadlo a vratit se k paméti poplach(,
stisknéte tlacitko BACK.
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9 Odstranovani problému

Kdyz je detekovana podminka ochrany, softstartér MCD 500 zapise tento stav do protokolu udalosti a mize také provést vypnuti
nebo vydat vystrahu. Reakce softstartéru na nékteré typy ochrany mdze zaviset na nastaveni polozky Akce ochrany (skupina
parametrd 16).

Pokud softstartér MCD 500 provede vypnuti, budete muset pred restartovanim softstartér resetovat. Pokud softstartér MCD 500
vyda vystrahu, softstartér se resetuje sam poté, co bude pfi¢ina vydani vystrahy odstranéna.

Nékteré typy ochrany zplsobi definitivni vypnuti. Tato odezva je preddefinovéna a nelze ji potlacit. Tyto ochranné mechanismy
maji za ukol chranit softstartér, a mohou byt vyvolany také interni zdvadou softstartéru.

9.1 Zpravy pfi vypnuti

V tabulce jsou uvedeny mechanismy ochrany softstartéru a pravdépodobné pficiny vypnuti. Nékteré je mozné upravit ve
skupiné parametrl 2 Ochrana a ve skupiné parametrG 16 Akce ochrany, ostatni jsou integrované ochrany systému a nelze je
nastavit nebo upravit.

Displej Mozna pfic¢ina/Navrhované feseni
Baterie/Hodiny U hodin redlného ¢asu doslo k chybé ovéreni nebo je nizké napéti zalozni baterie. Pokud je baterie

vybita a vypne se napdjeni, nastaveni data a casu se ztrati. Znovu naprogramujte datum a cas.
Souvisejici parametry: 16-12

Nesymetrie proudu Nesymetrie proudu mUze byt zpisobena potizemi s motorem, prostfedim nebo instalaci, napf.:
- nesymetrii dodavaného sitového napéti,

- potizemi s vinutim motoru,
- malym zatizenim motoru.

Nesymetrie proudu mUze byt zptsobena nespravnym zapojenim kabell mezi externim
premostovacim stykacem a softstartérem, nebo internimi potizemi se softstartérem, zvlasté
tyristorem, ktery nerozpojil obvod. Vadny tyristor Ize s urcitosti odhalit vyménou tyristoru a kontrolou
funkce startéru.

Souvisejici parametry: 2-2, 2-3, 16-2

Prodlouzena doba startu K vypnuti z dGvodu pfilis dlouhé doby spousténi mlze dochdzet pfi nésledujicich situacich:
e 1-1 Proud motoru pfi plném zatiZzeni neodpovida motoru.

e 1-4 Mezni hodnota proudu

e Hodnota parametru 7-6 Doba rozbéhu byla nastavena vétsi nez hodnota 7-9 Nastaveni prodlouzené
doby startu.

e Hodnota 7-6 Doba rozbéhu byla nastavena pfilis kratkd pro vysoce setrvacné zatizeni pfi pouziti
adaptivniho fizeni zrychleni.

Souvisejici parametry: 1-1, 1-6, 1-4, 1-9, 7-9, 7-1, 7-6, 7-4, 16-7

Prilis vysoky proud pfi pIném zatizeni | Softstartér MCD 500 dokaze podporovat vyssi hodnoty proudu motoru pii plném zatizeni, kdyz je

pfipojen k motoru pomoci trojuhelniku, nez pii piimém piipojeni. Je-li softstartér pripojen piimo, ale
naprogramovana hodnota parametru 7-1 Proud motoru pfi plném zatiZzeni pfevySuje maximalni
hodnotu pro pfimé pfipojeni, softstartér pfi startu vypne.

Souvisejici parametry: 1-1, 7-1

Kmitocet Kmitocet sité je mimo zadany rozsah.

Zkontrolujte, zda sitové napajeni nemuze byt ovlivihovano jinymi zafizenimi v okoli (zvlasté pohony s
proménnymi otackami).

Pokud je softstartér MCD 500 pfipojen k motorgeneratoru, generator maze byt pfilis maly nebo muaze
mit potize s regulaci otacek.

Souvisejici parametry: 2-8, 2-9, 2-10, 16-5
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Displej

Mozna pficina/Navrhované feseni

Prehfati chladice

Zkontrolujte funkci chladicich ventilatori. Pokud je pfistroj namontovan ve skiini, zkontrolujte, zda je
zajisténo dostatecné vétrani.
Ventildtory pracuji béhem startu, béhu a 10 minut poté, co startér ukonci stav zastaveni.

POZNAMKA!
Modely MCD5-0021B az MCD4-0053B a MCD5-0141B nejsou vybaveny chladicim

ventildtorem. U modell bez interniho pfemosténi pracuji chladici ventilatory od startu az
do deseti minut po zastaveni.

Souvisejici parametry: 16-6

Vypnuti vstupu A

Identifikujte a odstrante stav, ktery zpusobil aktivaci vstupu A.
Souvisejici parametry: 3-3, 3-4, 3-5, 3-6, 3-7, 16-8

Okamzity nadproud

V motoru doslo k ndhlému narlistu proudu motoru, ktery byl pravdépodobné zptsoben
zablokovanim rotoru (koliku). Mlze to znacit zaseknuti zatéze.
Souvisejici parametry: 2-6, 2-7, 16-4

Vnitini chyba X

Softstartér MCD 500 vypnul kvUli interni zavadé. Obratte se na svého mistniho dodavatele a sdélte mu
koéd poruchy (X).
Souvisejici parametry: Zadné

Ztrata faze L1
Ztrata faze L2
Ztrata faze L3

Béhem kontrol pied startem zjistil softstartér vypadek uvedené faze.

Béhem prace startér zjistil, Ze proud dotcené faze poklesl pod 3,3 % naprogramovaného proudu
motoru pfi plném zatiZzeni po dobu delsi nez 1 sekunda, coz znamena, ze doslo bud k vypadku
pfivadéné faze, nebo pfipojeni k motoru.

Zkontrolujte napdjeni a vstupy a vystupy na startéru a na strané motoru.

Vypadek faze mize byt zplsoben rovnéz vadnym tyristorem, zvlasté pokud se tyristoru nepodafilo
rozpojit obvod. Vadny tyristor Ize s urcitosti odhalit vyménou tyristoru a kontrolou funkce startéru.
Souvisejici parametry: Zadné

Zkrat L1-T1
Zkrat L2-T2
Zkrat L3-T3

Béhem kontrol pred startem zjistil softstartér zkrat tyristoru nebo zkrat v uvedeném piemostovacim
stykadi.
Souvisejici parametry: Zadné

Nizké Fidici napéti

Napéti interni 24V DC sbérnice pokleslo pod 19 V. M{ze to byt zplsobeno fluktuacemi fidiciho zdroje.
Resetujte vypnuti. Pokud potize pretrvavaji:
o Muze byt vadné 24V napdjeni hlavni fidici desky; nebo

e muze byt vadna deska budice bypassu (pouze u modell s internim bypassem).

Tato vypnuti neni mozné resetovat. Pozadejte o radu mistniho dodavatele.
Souvisejici parametry: Zadné

Pretizeni motoru/
Pretizeni motoru 2

Motor dosahl maximalni tepelné kapacity. Pretizeni mohlo byt zplsobeno nasledujicimi faktory:
- Nastaveni ochrany softstartéru neodpovida tepelné kapacité motoru.

- Prilisnym poctem startl za hodinu.
- PriliSnym vykonem.
- Poskozenim vinuti motoru.

Odstrante pfi¢inu pfetizeni a nechte motor vychladnout.
Souvisejici parametry: 1-1, 1-2, 1-3, 1-4, 7-1, 7-2, 7-3, 7-4, 16-1

Pfipojeni motoru

Motor neni spravné pfipojen k softstartéru pro rezim piimého pfipojeni nebo interniho zapojeni do
trojuhelniku.
- Zkontrolujte jednotliva pfipojeni motoru k softstartéru, zda je v pofadku silovy obvod.

- Zkontrolujte zapojeni do svorkovnice motoru.

Souvisejici parametry: 15-7

68

MG.17.K3.48 - VLT’ je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Odstranovani problému

Navod k pouzivani softstartéru MCD 500

Displej

Mozna pficina/Navrhované feseni

Termistor motoru

Byl aktivovan vstup termistoru motoru a:

- odpor na vstupu termistoru pievysil na déle nez 1 sekundu hodnotu 3,6 kQ.

- Prehtalo se vinuti motoru. Identifikujte pfic¢inu prehiati a nechte motor pfed opétovnym startem
vychladnout.

Vstup termistoru motoru byl rozpojen.

POZNAMKA!

Pokud jiz neni pouZzivan platny termistor motoru, musi se pfes svorky 05 a 06 instalovat
odpor 1,2 kQ.

Souvisejici parametry: 16-9

Sitova komunikace

Sitovy méni¢ master vyslal startéru piikaz k zastaveni nebo mohlo dojit k potizim pfi komunikaci v
siti.

Zjistéte v siti pficiny neaktivity komunikace.

Souvisejici parametry: 16-11

Parametr mimo rozsah

- Hodnota parametru lezi mimo platné meze.

Startér nacte vychozi hodnotu pro vsechny dot¢ené parametry. Stisknutim tlacitka MAIN MENU
prejdéte na prvni neplatny parametr a upravte nastaveni.
Souvisejici parametry: Zadné

Sled fézi

Sled fazi na vstupnich svorkach softstartéru (L1, L2, L3) neni platny.

Zkontrolujte sled fazi na svorkach L1, L2, L3 a zkontrolujte, zda je nastaveni v par. 2-1 vhodné pro
danou instalaci.

Souvisejici parametry: 2-1

Vypadek napdjeni

Pfi zadani pfikazu ke startu nepfichdzi na jednu nebo vice fazi softstartéru sitové napdjeni.
Zkontrolujte, zda hlavni stykac pfi zadani piikazu ke startu sepne a zdstane sepnuty az do konce
mékkého zastaveni.

Souvisejici parametry: 15-5

Startér/Komunikace

- Doslo k potizim se spojenim mezi softstartérem a volitelnym komunika¢nim modulem. Modul
vyjméte a znovu nainstalujte. Pokud potize pretrvavaji, obratte se na svého mistniho dodavatele.

- Doslo k interni chybé komunikace v softstartéru. Obratte se na svého mistniho dodavatele.

Souvisejici parametry: 16-10

Zkrat termistoru

Byl aktivovan vstup termistoru a:
- odpor na vstupu poklesl pod hodnotu 20 Q (odpor za studena vétsiny termistord prevysuje tuto
hodnotu) nebo

- doslo ke zkratu. Zjistéte a odstrarite pficinu.

Zkontrolujte, zda sonda PT100 (RTD) neni pfipojena ke svorkam 05, 06.
Souvisejici parametry: Zadné

Casovy limit - Nadproud

Softstartér MCD 500 obsahuje interni bypass a béhem cinnosti odebiral velky proud. (Bylo dosazeno
hodnoty pro vypnuti kiivky T0A ochrany nebo proud motoru vzrostl na 600 % nastaveni proudu
motoru pfi plném zatizeni.)

Souvisejici parametry: Zadné

Podpéti

V motoru doslo k prudkému poklesu proudu zptsobenému ztratou zatéze. Mize to byt zptsobeno
poskozenymi komponentami (hiidele, femeny nebo spojky) nebo chodem cerpadla na sucho.
Souvisejici parametry: 2-4, 2-5, 16-3

Nepodporovany doplnék

Vybrana funkce neni k dispozici (napf. u vnitiniho zapojeni do trojuhelniku nejsou podporovany
konstantni otacky).

Souvisejici parametry: Zadné
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9.2 Obecné zavady

V nasledujici tabulce jsou popsany situace, kdy softstartér nefunguje dle ocekavani, ale nevypne ani nenahlasi vystrahu.

Priznak Pravdépodobna pficina

Softstartér nereaguje na piikazy. - Pokud softstartér nereaguje na stisknuti tlacitka RESET na ovladacim panelu LCP:

Softstartér muze pracovat v rezimu Auto On a pfijima pouze piikazy ze vzdalenych fidicich
vstupd. V rezimu Auto On sviti kontrolka Auto On na ovladacim panelu LCP. Stisknutim
tlacitka Hand On nebo Off zapnete fizeni pomoci ovladaciho panelu LCP (tim také dojde k
vyslani pfikazu ke startu nebo k zastaveni do sofstartéru MCD 500).

- Pokud softstartér nereaguje na piikazy z fidicich vstupG:

Softstartér mlze pracovat v rezimu Hand On a pfijima pouze ptikazy z panelu LCP. Pokud
softstartér pracuje v rezimu Hand On, na ovladacim panelu LCP sviti kontrolka Off nebo Hand
On. Chcete-li zménit rezim na Auto On, stisknéte jednou tlac¢itko Auto On.

Mohou byt chybné zapojeny fidici kabely. Zkontrolujte, zda jsou spravné nakonfigurovany
vzdalené vstupy pro start, zastaveni a reset (dalsi podrobnosti naleznete v ¢asti Ridici
kabely).

Na vzdalené vstupy mohou ptichazet chybné signaly. Zkontrolujte signaly postupnou
aktivaci jednotlivych vstupnich signald. Na ovladacim panelu LCP by se méla rozsvitit
kontrolka pfislusného vzdaleného fidiciho vstupu.

Softstartér provede piikaz ke startu ze vzdalenych vstupl pouze tehdy, kdyz je neaktivni
vzdaleny vstup pro zastaveni a je aktivovan vzdaleny vstup pro reset (sviti kontrolka Reset na
startéru).

- Pokud softstartér nereaguje na piikaz ke startu z mistnich nebo vzdalenych ovladacich

prvka:

Softstartér mozna cekd, nez uplyne doba zpozdéni restartu. Doba zpozdéni restartu se
nastavuje v par. 2-11 ZpoZdéni restartu.

Motor je mozna pfilis horky a nemUze se nastartovat. Jestlize je parametr 2-12 Kontrola
teploty motoru nastaven na hodnotu Kontrola, softstartér umozni start pouze tehdy, kdyz
vypocita, ze motor ma dostatecnou tepelnou kapacitu, aby Uspésné dokoncil start. Pred
dal$im pokusem o start nechte motor vychladnout.

Mozna byla aktivovana funkce nouzového zastaveni. Kdyz je par. 3-3 nastaven na hodnotu
Nouzové zastaveni a na odpovidajicim vstupu je rozpojeny obvod, softstartér MCD 500
neprovede start. Po odstranéni pfic¢iny nouzového zastaveni spojte obvod na vstupu.

Softstartér béhem startu nefidi motor spravné. | - Pfi nastaveni nizké hodnoty proudu motoru pfi plném zatizeni (par. 1-1) mGze byt vykon
pfi startu nestabilni. Mlze to ovlivnit pouziti u malych testovacich motord s proudem pfi
plném zatizeni mezi 5 a 50 A.

- Kondenzatory pro korekci Uc¢iniku musi byt instalovany na napajeci strané softstartéru.
Aby bylo mozné Fidit styka¢ kondenzatoru pro korekci U¢iniku, pfipojte styka¢ ke
svorkam relé.

Motor nedosahne plnych otacek. - Pokud je proud pii startu pfilis maly, motor nevyprodukuje dostatecny moment, aby
zrychlil na pIné otacky. Softstartér mlize vypnout kvuli piilis dlouhé dobé startu.

POZNAMKA!

Zkontrolujte, zda jsou parametry tykajici se startu motoru vhodné nastavené pro
danou aplikaci a zda pouZivate zamysleny profil startu motoru. Jestlize je par. 3-3
nastaven na hodnotu Vybér nastaveni motoru, zkontrolujte, zda je odpovidajici

vstup v olekavaném stavu.

- Mohlo dojit k zaseknuti zatéze. Zkontrolujte, zda u zatéZze nedoslo k silnému pretizeni
nebo k zablokovani rotoru.

Chybna funkce motoru. - Tyristory v softstartéru MCD 500 vyzaduji k blokovani proud minimalné 5 A. Pokud
testujete softstartér na motoru s proudem pii plném zatizeni mensim nez 5 A, tyristory

nemusi provadét blokovani spravné.
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Pfiznak

Pravdépodobna pficina

Mékké zastaveni konci prilis rychle.

- Nastaveni mékkého zastaveni neodpovida motoru a zatézi. Zkontrolujte nastaveni
parametrd 1-10, 1-11, 7-10 a 7-11.

- Pokud je motor zatizen jen velmi lehce, mékké zastaveni bude mit pouze omezeny
Ucinek.

Nefunguji funkce adaptivniho fizeni zrychleni
AAC, stejnosmérné brzdy a konstantnich
otacek.

- Tyto funkce jsou k dispozici pouze pfi piimém zapojeni. Je-li softstartér MCD 500
instalovan s vnitinim zapojenim do trojuhelniku, tyto funkce nefunguiji.

Po automatickém resetovani pii pouziti
2vodicového fizeni nedojde k resetovani.

- Pro opétovny start je potieba zrusit a znovu aktivovat dalkovy 2vodicovy signal startu.

Pfi pouziti 2vodicového fizeni potlaci vzdaleny
pfikaz startu nebo zastaveni nastaveni automa-
tického startu nebo zastaveni.

- Funkci automatického startu nebo zastaveni Ize pouzit pouze v rezimu HAND ON nebo v
tandemu v rezimu HAND OFF, se 3- a 4vodicovym fizenim.

Po zvoleni rezimu AAC motor nastartoval
obvyklym zplisobem nebo se druhy start lisil od

prvniho.

- P¥i prvnim startu v rezimu AAC se pouziva omezeni proudu, aby startér mohl zjistit

charakteristiky motoru. Pfi naslednych startech se jiz pouzije rezim AAC.

K neresetovatelnému vypnuti ZKRAT
TERMISTORU dojde, kdyz jsou spojeny vstupy
termistoru 05, 06 nebo kdyZ je termistor
motoru zapojeny mezi svorky 05, 06 trvale

odstranén.

- Vstup termistoru je aktivovan, jakmile je osazena propojka a je aktivovana ochrana proti

zkratu.

Odstrante propojku a potom nactéte vychozi sadu parametrd. Tim deaktivujete vstup
termistoru a resetujete vypnuti.

Pfes vstup termistoru umistéte odpor 1k2 Q.

Ochranu termistorem prepnéte na hodnotu Pouze protokol (par. 16-9).

Nastaveni parametr( nelze ulozit.

- Po upravé nastaveni parametru musite uloZit novou hodnotu stisknutim tlacitka OK.
Stisknete-li tla¢itko BACK, zmény se neulozi.

- Zkontrolujte, zda je zdmek nastaveni (par. 15-2) nastaven na hodnotu Cteni/Zapis. Pokud
je zdmek nastaveni zapnuty, nastaveni Ize zobrazit, ale nikoli zménit. Pro zménu
nastaveni zamku nastaveni je zapotiebi bezpecnostni pristupovy kod.

- Muze byt vadna pamét EEPROM na hlavni fidici desce. Vadna pamét EEPROM také vypne
softstartér a na displeji ovladaciho panelu LCP se zobrazi zprava Par. mimo rozsah.
PoZédejte o radu mistniho dodavatele.
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10 Technické udaje

Napajeni

Sitové napéti (L1, L2, L3)

MCD5-xxxx-T5

200 V AC - 525 V AC (+ 10 %)

MCD5-xxxx-T7

380 V AC - 600 V AC (= 10 %) (vnitini zapojeni do trojuhelniku)

MCD5-xxxx-T7

380 V AC - 690 V AC (£ 10 %) (pouze napdjeni typu uzemnénd hvézda)

Ridici napéti (A4, A5, A6)

CV1 (A5, A6) 24 V AC/V DC (% 20 %)
CV2 (A5, A6) 110~120 V AC (+ 10 % / - 15 %)
CV2 (A4, A6) 220~240 VAC (+ 10 % / - 15 %)

Spotifeba proudu (maximalni)

Ccv1 28 A
CV2 (110 - 120 V AQ) 1A
CV2 (220 - 240 V AQ) 500 mA
Kmitocet sité 50/60 Hz (+ 10 %)
Jmenovité izola¢ni napéti proti zemi 600 V AC
Jmenovité razové zkusebni napéti 4 kV

Oznaceni formy

S premosténim nebo spojity, polovodicovy startér motoru, forma 1

Ochrana proti zkratu

Koordinace s polovodi¢ovymi pojistkami

Typ 2

Koordinace s pojistkami HRC

Typ 1

MCD5-0021B az MCD5-0215B

predpokladany proud 65 kA

MCD5-0245C az MCD5-0927B

predpokladany proud 85 kA

MCD5-1200C az MCD5-1600C

predpokladany proud 100 kA

Elektromagnetickd kompatibilita (podle Smérnice EU 89/336/EHS)

Elmg. kompatibilita - emise

IEC 60947-4-2 tfida B a specifikace Lloyds Marine ¢. 1

Elmg. kompatibilita - odolnost IEC 60947-4-2
Vstupy

Jmenovité hodnoty vstupl Aktivni 24 V DC, 8 mA, pfibl.
Start (15, 16) Spinaci
Stop (17, 18) Rozpinaci
Reset (25, 18) Rozpinaci
Programovatelny vstup (11, 16) Spinaci

Termistor motoru (05, 06)

Vypnuti >3,6 kQ, reset <1,6kQ

Vystupy

Vystupy relé

10 A pii 250 V AC odporovy, 5 A pii 250 V AC AC15 pf 0,3

Programovatelné vystupy

Relé A (13, 14) Spinaci
Relé B (21, 22, 24) Prepinaci
Relé C (33, 34) Spinaci

Analogovy vystup (07, 08)

0-20 mA nebo 4-20 mA (volitelny)

Maximalni zatizeni

600 Q (12 V DC pfi 20 mA)

Pfesnost *+ 5%
24 V DC vystup (16, 08), maximalni zatizeni 200 mA
Pfesnost +10%
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Prostiedi

Ochrana

MCD5-0021B - MCD5-0105B IP20 & NEMA, UL Indoor Type 1
MCD5-0131B - MCD5-1600C IPOO, UL Indoor Open Type
Provozni teplota -10 az 60 °C, nad 40 °C s odleh¢enim
Skladovaci teplota -25az+ 60 °C
Provozni nadmofrska vyska 0-1000 m, nad 1 000 m s odleh¢enim
Vlhkost 5% az 95% rel. vlhkost
Stupen znecisténi Stupen znecisténi 3

Rozptyl tepla

Béhem startu 4,5 W na ampér
Béhem chodu

MCD5-0021B - MCD5-0053B = pfibl. 39 W
MCD5-0068B - MCD5-0105B = pfibl. 51 W
MCD5-0131B - MCD5-0215B = pfibl. 120 W
MCD5-0245C - MCD5-0927C pfibl. 4,5 W na ampér
MCD5-1200C - MCD5-1600C pfibl. 4,5 W na ampér
Certifikace

(V4 IEC 60947-4-2
UL/ C-UL UL 508
CE IEC 60947-4-2
Cccc GB 14048-6
Namofni aplikace

(pouze modely MCD5-0021B - MCD5-0215B) Specifikace Lloyds Marine ¢. 1
RoHS Vyhovuje pozadavkim Smérnice EU 2002/95/EU.

10.1 Prislusenstvi

10.1.1 Komunika¢ni moduly

Softstartéry MCD 500 podporu;ji sitovou komunikaci pomoci protokoll Profibus, DeviceNet a Modbus RTU, prostiednictvim
snadno instalovatelného komunika¢niho modulu. Komunika¢ni modul se zapojuje pfimo do boku startéru.

. Modul 175G9000 Modbus
. Modul 175G9001 Profibus
. Modul 175G9002 DeviceNet
. Modul 175G9009 MCD USB
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10.1.2 Pocitacovy software

Pocitacovy software softstartéru MCD lze pouzit spole¢né s komunika¢nim modulem a zprostfedkovat nasledujici funkce sité az
pro max. pocet 99 softstartéra.

Funkce MCD-201 MCD-202 MCD-3000 MCD500

Rizeni operaci (start, . ° . °

zastaveni, reset, rychlé
zastaveni)

Sledovani stavu startéru . ° . .
(pfipraven, start, béh,
zastaveni, vypnuti)

Sledovani vykonu (proud ° . °
motoru, teplota motoru)

UloZeni nastaveni . .
parametrd
StaZeni nastaveni . °
parametrd

Pocitacovy software dostupny na webovych strankach spolec¢nosti Danfoss:

. WinMaster: Software VLT Soft Starter pro fizeni, konfiguraci a spravu softstartéru

. MCT10: Software VLT’ pro konfiguraci a spravu softstartéru

10.1.3 Chranic prstQ

Pro ochranu osob je mozné pouzit chrani¢ prstd. Chrani¢ je mozné pouzit u modeld 0131B - 1600C. Chranice prstl se nasazuji na
svorky softstartéru, aby se zabranilo nahodnému kontaktu se svorkami pod napétim. Chranice prstl poskytuji ochranu tiidy
1P20.

. MCD5-0131B ~MCD5-0215B: 175G5662
. MCD5-245C: 175G5663

. MCD5-0360C ~MCD5-0927C: 175G5664
. MCD5-1200C ~MCD5-1600C: 175G5665
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11 Postup nastaveni pripojnice (MCD5-0360C - MCD5-1600C)

POZNAMKA!

Mnoho elektronickych soucasti je citlivych na statickou elektfinu (vyboje). Napéti, ktera jsou tak nizkd, Ze se nedaji citit, vidét ani
slySet, mohou ohroZovat Zivot, ovliviiovat vykon nebo upIné znicit citlivé elektronické soucasti. Pfi provozu je tfeba pouzivat
vhodné zafizeni proti uvolfiovéni statické elektfiny, aby se zabranilo moznému poskozeni.

Viechny softstartéry jsou standardné vyrabény se vstupni a vystupni pfipojnici ve spodni ¢asti jednotky. Vstupni a vystupni
pfipojnice je v pfipadé potfeby mozné presunout do horni ¢asti softstartéru.
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Z7 1. Pfed demontazi softstartéru odpojte vsechny vodice a konektory.
2. Odstrante kryt softstartéru (4 vruty).

3. Odsroubujte hlavni plastovy kryt a odklopte ho ze startéru (4 vruty).

4. Odpojte pfipojeni klavesnice z konektoru CON 1 (viz Poznamka).

5. Oznacte si jednotlivé vodice pro aktivace tyristord na odpovidajici svorce na
hlavni fidici desce plosnych obvodUl a vodice odpojte.

6. Odpojte z hlavni fidici desky plosnych obvodl vodice termistoru, ventildtoru a
CT.

177HA582.10

POZNAMKA!

Pomalu sundejte plastovy kryt, aby nedoslo k poskozeni pfipojeni kldvesnice, které je vedeno mezi hlavnim plastovym krytem a
zadni deskou plosnych obvodu.

1. Odsroubujte a sundejte desky magnetického premosténi (plati POUZE pro
modely MCD5-0620C az MCD5-1600c).

2. Sundejte sestavu CT (tfi vruty).

3. Rozmyslete si, které pfipojnice je tfeba pfemistit. VySroubujte Srouby, kterymi
jsou pfipojnice pfisroubovény, a vysunte pfipojnice ven ze spodni ¢asti startéru

(¢tyfi Srouby na pripojnici).

177HAS83.10

1. Zasunte pfipojnice do horni ¢asti startéru. U vstupnich pfipojnic musi kratky
zakfiveny konec vycnivat ven ze startéru. U vystupnich piipojnic musi vycnivat
ven ze startéru otvor bez zavitu.

2. Nahradte ptlkulaté podlozky plochymi smérem k pfipojnici a potom dotdhnéte
Srouby drzici pfipojnici na misté silou 20 Nm.

3. Umistéte sestavu CT pres pfipojnice a nasroubujte sestavu na télo startéru (viz

Poznamka).

4. Vedte vsechny vodice po boku startéru a zajistéte je svorkami na kabely.

. - -

S

s

TIHASBL10

POZNAMKA!

Pfi pfesouvanf pfipojnic je potfeba rovnéz piekonfigurovat CT.

1. Oznacte si faze L1, L2 a L3 (L1 pfi pohledu na predni stranu startéru nejvice vlevo). Sundejte svorky na kabely a
odsroubujte CT z drzaku.

2. Pfemistéte drzak CT do horni ¢asti startéru. Umistéte CT spravné z hlediska fazi a potom zasroubujte CT do drzaku. U
modeld MCD5-0360C - MCD5-0930 musi byt CT sklonény pod uritym uhlem (levé nozicky jednotlivych CT budou v
horni fadé otvord a pravé nozicky budou ve spodnich jazyccich).
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To se tyka také vyrobku jiz objednanych za pfedpokladu, Ze takové zmény nevyzaduji dodate¢né tpravy jiz dohodnutych podminek. Vsechny ochranné znamky uvedené v tomto materialu jsou
majetkem pfislusnych spolec¢nosti. Danfoss a logo firmy Danfoss jsou ochrannymi zndmkami firmy Danfoss A/S. VSechna prava vyhrazena.
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