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1. Jak cCist tento Navod k pouzivani

1.1.1. Autorska prava, omezeni odpovédnosti a prava na zmény

Tato publikace obsahuje informace vlastnéné spolecnosti Danfoss A/S. Pfijetim a pouzivanim této
prirucky uZivatel souhlasi s tim, Ze informace zde obsazené budou pouzity vyhradné pro provoz
zafizeni od spole¢nosti Danfoss A/S nebo zafizeni od jinych dodavatelli, pokud bude toto zafizeni
komunikovat se zafizenim od spolecnosti Danfoss prostiednictvim sériového komunikacniho spo-
jeni. Tato publikace je chranéna autorskym zakonem v Dansku a ve vétsiné dalSich zemi.

Spolec¢nost Danfoss A/S neruci za to, Ze softwarovy program vyrobeny podle pravidel uvedenych
v této pfirucce bude spravné fungovat v jakémkoli fyzickém, hardwarovém nebo softwarovém
prostredi.

Ackoli spolecnost Danfoss A/S testovala a zkontrolovala dokumentaci v této prirucce,
neposkytuje zadné zaruky ani zastoupeni, at’ vyjadrené nebo micky predpokladané, s ohledem na
tuto dokumentaci, vcetné jeji kvality, provedeni nebo vhodnosti pro konkrétni tcel.

V Zadném pripadé nebude spolecnost Danfoss A/S odpovédna za pfimé, nepfimé, zvlastni, na-
hodné nebo nasledné skody zplisobené na zakladé pouziti informaci, nebo nemoznosti pouzit
informace, v této prirucce, dokonce i v pfipad€, Ze byla spolecnost na moznost vzniku takovych
Skod upozornéna. Zvlasté neni spolecnost Danfoss A/S odpovédna za jakékoli naklady, vcetnég, ale
bez omezeni na naklady vzniklé na zakladé ztraty zisku nebo prijm{, ztraty nebo poskozeni zafize-
ni, ztraty pocitaCovych programd, ztraty dat, naklady na jejich nahrazeni nebo naroky tfetich stran.

Spolecnost Danfoss A/S si vyhrazuje pravo provadét kdykoli zmény této publikace a zmény v jejim
obsahu bez predchoziho upozornéni a bez jakékoli povinnosti upozornit na tyto zmény byvalé nebo
soucasné uZzivatele.

V tomto Navodu k pouzivani jsou predstaveny vSechny aspekty ménice VLT AQUA Drive.

Dostupna literatura pro ménic VLT AQUA
Drive

- Navod k pouzivani MG.20.MX.YY poskytuje nezbytné informace pro pfipravu a provoz
ménice.

- V PrfiruCce projektanta MG.20.NX.YY jsou uvedeny technické informace o projektovani
ménice a o aplikacich.

- Prirucka programatora MG.20.0X.YY obsahuje informace o programovani a zahrnuje
kompletni popis parametrd.

X = Cislo verze
YY = kod jazyka

Technicka literatura firmy Danfoss Drives je také k dispozici online na adrese www.danfoss.com/
BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical+Documentation.
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1. Jak Cist tento Navod k pouzivani M Navod k pouzivani

1.1.2. Shoda s predpisy

ce ®

1.1.3. Symboly

V téchto Pokynech k obsluze jsou pouZity na-
sledujici symboly.

Upozornéni
Oznacuje dlleZité upozornéni pro uzivatele.

I Oznacuje obecné varovani.

Oznacuje varovani pred vysokym napétim.

* Oznacuje vychozi nastaveni
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2. Bezpecnost

2.1.1. Bezpecnostni poznamka

Napéti ménice kmitoctu je po pripojeni k siti nebezpecné. Nespravna instalace mo-
toru, ménice kmitoctu nebo sbérnice Fieldbus mliZze poskodit zafizeni nebo zplisobit
vazné zranéni nebo smrt. Proto je nezbytné dodrzovat pokyny uvedené v této pfiruc-
ce a narodni i mistni predpisy a bezpeCnostni smérnice.

Bezpecnostni nafizeni

1. Pfed opravou se musi méni¢ kmitoc¢tu odpojit od sité. Pred vytazenim motorové a sit'ové zastrcky
se presvédCte, Zze napajeni bylo preruseno a uplynula predepsana doba.

2. Tlacitko [STOP/RESET] na ovladacim panelu ménice kmitoc¢tu neodpoji zafizeni od sité a nelze
jej tedy pouzivat jako bezpecnostni vypinac.

3. Uzemnéni pristroje musi byt radné provedeno, uzivatel musi byt chranén pred napajecim na-
pétim a motor musi byt jiStén proti pretizeni v souladu s platnymi mistnimi a narodnimi predpisy.
4. Zemni svodové proudy jsou vyssSi nez 3,5 mA.

5. Ochrana proti pretizeni motoru se nastavuje v par. 1-90 7epeind ochrana motoru. Je-li tato
funkce pozadovana, nastavte parametr 1-90 na hodnotu Vypnuti ETR (vychozi hodnota) nebo
Vlystraha ETR. Poznamka: Funkce je inicializovana pfi 1,16nasobku jmenovitého proudu motoru a
jmenovitého kmito¢tu motoru. Pro severoamericky trh: Funkce ETR poskytuji ochranu pred preti-
Zenim tfidy 20 podle standardu NEC.

6. Pokud je ménic¢ kmitoctu pripojen k siti, nevytahujte zastrcky sitového napajeni nebo motoru.
Pred vytazenim motorové a sitové zastrcky se presvédcte, ze napajeni bylo preruseno a uplynula
predepsana doba.

7. V pripadé nainstalovaného sdileni zatéze (pripojeni stejnosmérného meziobvodu) a vnéjsiho
stejnosmérného napajeni 24 V. ma méni¢ kmitoctu kromé vstupl L1, L2 a L3 i dalSi napét'ové
vstupy. Pfed zahajenim oprav zkontrolujte, zda byly odpojeny vSechny napétové vstupy a zda
uplynula nezbytna doba.

Instalace ve vysokych nadmorskych vy-
skach

V pfipadé nadmorskych vySek nad 2 km se ohledné PELV obratte na spole¢nost
Danfoss Drives,

Varovani pied nahodnym rozbéhem mo-

toru

1. Motor se mlze zastavit na zakladé digitalniho povelu, sbérnicového povelu, pfi dosazeni zadané
hodnoty nebo lokalnim ovladanim, i kdyz je méni¢ kmitoCtu pfipojen k siti. Je-li s ohledem na
osobni bezpecnost nutné zajistit, aby nedoslo k zadnému nelimysinému spusténi, nejsou tyto
funkce postacujici. 2. Kdyz se provadi zména parametrd, motor se mlze rozbéhnout. Proto je
tfeba vzdy stisknout tlacitko pro zastaveni [STOP/RESET], a pak je mozno upravovat uUdaje. 3.
Zastaveny motor se miize automaticky znovu rozbéhnout, jestlize dojde k poruse elektroniky mé-
ni¢e kmitoc¢tu VLT, nebo pomine kratkodobé pretizeni ¢i porucha napajeni resp. pfivodu do motoru.

Varovani:
Nedotykejte se elektrickych soucasti zafizeni ani po odpojeni zafizeni od sité. Na-
sledky by mohly byt smrtelné.
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Zkontrolujte také, zda jsou odpojeny ostatni napétové vstupy, naptiklad externi napéti 24 V DC,
sdileni zatéze (pripojeni stejnosmérného meziobvodu) a pripojeni motoru ke kinetickému zaloho-
vani.

2.1.2. VSeobecné upozornéni

Vystraha:

Nedotykejte se elektrickych soucasti zafizeni ani po odpojeni zafizeni od sité. Na-
sledky by mohly byt smrtelné.

Zkontrolujte také, zda byly odpojeny dalSi napétové vstupy (pfipojeni stejnosmér-
ného meziobvodu), a také pripojeni motoru pro kinetické zalohovani.

Nez se dotknete ¢asti ménic¢e VLT AQUA Drive FC 200, které mohou byt pod napétim,
vyckejte nejméné po nasledujici dobu:

200 - 240 V, 0,25 - 3,7 kW: VycCkejte alespon 4 minuty.

200 - 240 V, 5,5 - 45 kW: Vyckejte alespon 15 minut.

380 - 480V, 0,37 - 7,5 kW: VycCkejte alespon 4 minuty.

380 - 480 V, 11 - 90 kW: Vyckejte alespon 15 minut.

Kratsi doba je povolena pouze tehdy, pokud je vyznacena na typovém Stitku kon-
krétni jednotky.

Svodovy proud

Zemni svodovy proud od ménice VLT AQUA Drive FC 200 prevysuje 3,5 mA. Podle
normy IEC 61800-5-1 musi byt zajisténo zesilené ochranné uzemnéni pomoci mini-
malné 10mm2 médéného nebo 16mm?2 hlinikového PE vodice, nebo musi byt sa-
mostatné ukoncen dalsi PE vodic se stejnym prirezem jako sit'ové vodice.
Proudovy chranic

Tento vyrobek mdze v ochranném vodici generovat stejnosmérny proud. Pokud je
jako dalsi ochrana pouzit proudovy chrani¢ (RCD - residual current device), smi byt
na napajeci strané tohoto vyrobku pouzit pouze chranic typu B (s ¢asovym zpozdé-
nim). DalSi informace naleznete také v priru¢ce RCD Application Note MN.90.GX.02.
Ochranné uzemnéni ménice VLT AQUA Drive FC 200 a pouziti proudového chranice
musi vzdy vyhovovat platnym narodnim a mistnim predpis@im.

2.1.3. Pred provadénim oprav

1 Odpojte méni¢ kmitoctu od sité.

2 Odpoijte svorky stejnosmérné sbérnice 88 a 89.

3. Vyckejte nejméné po dobu uvedenou v Casti 2.1.2.
4

Odpojte motorovy kabel

2.1.4. Specialni provozni podminky

Elektricky vykon:

Vykon uvedeny na typovém Stitku méni¢e kmitoCtu je zalozen na typickém 3fazovém sitovém
napajeni, ve specifikovaném rozsahu napéti, proudu a teploty, které budou dle pfedpokladd pou-
Zity ve vétsiné aplikaci.

Ménice kmitoctl také podporuji dalsi specialni aplikace, které ovliviiuji elektricky vykon ménice
kmitoctu.
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Specialni podminky, které ovliviiuji elektricky vykon, mohou byt nasledujici:
o Jednofazové aplikace

o Aplikace pracujici s vysokymi teplotami, které vyzaduiji snizeni elektrického vykonu

o Aplikace v namornictvi v narocnych klimatickych podminkach.

Informace o elektrickém vykonu naleznete v tomto navodu a v PFirucce projektanta ménice
VLT ® AQUA Drive.

Pozadavky na instalaci:

K zajisténi celkové elektrické bezpecnosti ménic¢e kmitoctu je treba vzit pfi instalaci v Gvahu spe-
cialni pozadavky tykajici se nasledujicich bodd:

o Pojistky a jisti¢e pro ochranu proti nadproudu a zkratu

o Vybér napajecich kabell (sitové, motorové, brzdy, sdileni zatéze a reléové)

o Konfigurace sité (IT, TN, uzemnéna ¢ast a podobné)

o Bezpecnost nizkonapétovych portd (podminky PELV).

Informace o pozadavcich na instalaci naleznete v tomto navodu a v Prirucce projektanta meé-
ni¢e VLT ® AQUA Drive.

2.1.5. Upozornéni

Kondenzatory stejnosmérného meziobvodu ménice kmitoctu zlstavaji nabity i po
I odpojeni napajeni. Abyste predesli Urazu elektrickym proudem, odpojte pred pro-
. vadénim udrzby méni¢ kmitoctu od sité. Pred praci na ménici kmitoctu vyckejte
minimalné nize uvedené doby:

Napéti Min. ¢ekaci doba

4 min. 15 min.
200-240 V 0,25-3,7 kW 5,5-45 kW
380-480 V 0,37-7,5 kW 11-90 kW

Uvédomte si, Ze ve stejnosmérném meziobvodu mlze byt vysoké napéti i kdyz kontrolky ne-
sviti.

2.1.6. Zabrante nahodnému startu

Je-li méni¢ kmitoctu pfipojen k siti, méze dojit ke spusténi ¢i zastaveni motoru digitalnimi pfikazy,
prikazy sbérnice, Zadanymi hodnotami nebo prostfednictvim ovladaciho panelu LCP.

. Kdykoliv je potfeba k zajisténi osobni bezpecnosti zabranit nahodnému startu motoru,
odpojte méni¢ kmitoCtu od site.

. Abyste zabranili ndhodnému startu, vzdy pfed zménou parametr( stisknéte tlacitko
[OFF].

. Pokud neni svorka 37 vypnuta, mize se zastaveny motor spustit zavadou elektroniky,
docasnym pretizenim, zavadou sitového napajeni nebo odpojenim motoru.
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2.1.7. Bezpecné zastaveni ménice kmitoctu

U verzi vybavenych vstupem BezpeCné zastaveni na svorce 37 mlze ménic¢ kmitoCtu vykonavat
bezpecnostni funkci Bezpecné vypnuti momentu (definovano v konceptu IEC 61800-5-2) nebo
Kategorie zastaveni 0 (definovano v normé EN 60204-1).

Je navrzena a schvalena tak, aby vyhovovala pozadavk(m na Kategorii 3 v normé EN 954-1. Tato
funkce se nazyva Bezpecné zastaveni. Pred zaclenénim a pouzitim funkce Bezpecného zastaveni
v instalaci je tfeba provést v instalaci dikladnou analyzu rizik, aby se zjistilo, zda je funkce Bez-
pecného zastaveni a bezpecnostni kategorie vhodna a dostatecna. Aby bylo mozné nainstalovat
a pouzivat funkci bezpe¢ného zastaveni ve shodé s pozadavky na Kategorii 3 v normé EN 954-1,
je tfeba dodrzet odpovidajici informace a pokyny v Pfirucce projektanta ménice VLT AQUA Drive
MG.20.NX.YY! Informace a pokyny obsazené v Navodu k pouZzivani nepostacuji ke spravnému a
bezpecnému pouziti funkce bezpec¢ného zastaveni!

BGIA
W&y B

130BA3T3 10

2.1.8. Site IT

Sité IT

Nepfipojujte 400V ménice kmitoctu s RFI filtry k sitovému napajeni s vétSim napétim
mezi fazi a zemi nez 440 V.

V pfipadé sité IT a zapojeni uzemnéni do trojihelniku midze sitové napéti mezi fazi
a zemi prekroCit hodnotu 440 V.

Parametr 14-50 RFI 1 Ize pouzit k odpojeni vnitfnich RFI kondenzator{ od RFI filtru k zemi. V ta-
kovém pripadé se vysokofrekvencni ruseni snizi na Uroven A2.

8 MG.20.M2.48 - VLT ® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss
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2.1.9. Verze softwaru a schvaleni: VLT AQUA Drive

VLT AQUA Drive
Navod k pouzivani
Verze softwaru: 1.00

C¢€ c.us

Tento navod k pouZivani Ize pouzit pro vSsechny ménice kmitoc¢tu VLT AQUA Drive s verzi
softwaru 1.00.
Verze softwaru je uvedena v parametru 15-43.

2.1.10. Pokyny k likvidaci

Zarizeni obsahujici elektrické soucasti nesmi byt likvidovano spole¢né
s domacim odpadem.

Musi byt odevzdano do sbéru s elektrickym a elektronickym odpa-
dem podle aktualné platné mistni legislativy.
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3.1. Uvod

3.1.1. Identifikace ménice kmitoctu

Nize je uveden priklad identifikacniho Stitku. Tento Stitek je umistén na ménici kmito¢tu a udava
typ a doplriky, kterymi je jednotka vybavena. Podrobny popis udajli fetézce typového oznaceni
(T/C) naleznete v tabulce 2.1.

®
v L AQUA Listed 76X1 E134261Ind. Contr. Eq.
www.danfoss.com See manual for prefuse

®
T/C: FC-202P55KTA4E21H1XGXXXXSXXXXAXBXC: DX A CAUTION s

P/N: 131B7982 S/N: 000000G396 SEE MANUAL / VOIR MANUEL

IN: 3x380-480 V 50/60 Hz 96/95 A ‘ WARNING:

OUT: 3x0-Vin 0-1000 Hz 106/105 A 73.4/72.7 KVA STORED CHARGE DO NOT TOUCH UNTIL
Type 1/ 1P21 Tamb. 45°C/113°F 15 min. AFTER DISCONNECTION
CHARGE RESIDUELLE, ATTENDRE

MADE IN DENMARK 15 min. APRES DECONNEXION

130BA437.10

Obrézek 3.1: V tomto piikladu je uveden identifikacni Stitek ménic¢e VLT AQUA Drive.

Nez se obratite na spolecnost Danfoss, pripravte si T/C (typovy kod) a sériové Cislo.

3.1.2. Typovy kaod

1 234 56 7 8 910111213 141516 17 181920 21 2223 24 2526 27 28 29 30 31 32 33 34 3536 37 38 39
FC-2002P | | [T [[[H [ [ [ XXSXXXXA |8l |C ||| D
130BA484.10
Popis Poz. Mozna volba
Skupina produktd a fada VLT 1-6 FC 202
Vykonova velikost 8-10 0,25-90 kW
Poet fazi 11 TFi faze (T)
Napajeci napéti 11-12 T 2: 200-240 V AC
T 4: 380-480 V AC
Kryti 13-15 E20: IP20
E21: IP 21/NEMA typ 1
E55: IP 55/NEMA typ 12
E66: IP66
P21: IP21/NEMA typ 1 se zadni deskou
P55: IP55/NEMA typ 12 se zadni deskou
RFI filtr 16-17 H1: RFI filtr tfidy A1/B
H2: Tfida A2
H3: RFI filtr A1/B (zkracend délka kabelu)
Brzda 18 X: Bez brzdného stfidace
B: S brzdnym stfidacem
T: Bezpecné zastaveni
U: Bezpecné zastaveni + brzda
Displej 19 G: Graficky ovladaci panel (GLCP)
N: Numericky ovladaci panel (NLCP)
X: Bez ovladaciho panelu
Lakovani desky s ploSnymi spoji 20 X: Bez lakovani plosnych spojti
C: Lakovana deska s plosnymi spoji

MG.20.M2.48 - VLT ® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss 11
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Popis Poz. MoZna volba
Doplriky napajeni 21 X: Bez sitového vypinace
1: S odpojovacem (pouze IP55)
AMA - automatické pfizplisobeni motoru 22 Rezervovano
AMA - automatické prizplisobeni motoru 23 Rezervovano
Verze softwaru 24-27 Skutecna verze softwaru
Jazyk softwaru 28
Doplriky A 29-30 AX: Bez doplniku

AO: MCA101 Profibus DP V1

A4: MCA104 DeviceNet

AG: MCA 108 LON works

Dopliiky B 31-32 BX: Bez dopliiku

BK: MCB 101 obecny doplnék vstupd a vystupt
BP: MCB 105 Reléovy doplnék

BY: MCO101 Rozsifeny reguldtor kaskady

Dopliiky CO, MCO 33-34 CX: Bez doplriku
Doplriky C1 35 X: Bez dopliku

Doplnék C - software 36-37 XX: Standardni software
Dopliiky D 38-39 DX: Bez doplriku

DO0: Stejnosmérné zélohovani

Tabulka 3.1: Popis typového kddu.

Rizné moznosti jsou podrobnéji popsany v Prirucce projektanta ménice VLT AQUA Drive.

3.1.3. Zkratky a standardy

Terminy: Zkratky: .;(;finotky ':fantky I-

Zrychleni m/s? stopy/s?

American wire gauge AWG

Automatické prizplisobeni motoru ~ AMT

Proud A A

Proudové omezeni Ium

Energie J=Nm ft-Ib, BTU

Stupen Fahrenheita °F

Ménic kmitoctu FC

Kmitocet Hz Hz

Kilohertz kHz

Ovladaci panel LCP

Miliampér mA

Milisekunda ms

Minuta min

Motion Control Tool MCT

Zavisi na typu motoru M-TYPE

Newtonmetry Nm

Jmenovity proud motoru ImN

Jmenovity kmitocet motoru fm,N

Jmenovity vykon motoru Pm,N

Jmenovité napéti motoru Um,N

Parametr par.

Ochranné, velmi nizké napéti PELV

Vykon W BTU/hod., HP
psi, psf, stopy

Tlak Pa = N/m2  vodniho
sloupce

Jmenovity vystupni proud invertoru Imv

Otacky za minutu ot./min.

Spojeno s velikosti SR

Teplota °C °F

Cas S s, hod.

Momentové omezeni Tum

Napéti \Y \Y

Tabulka 3.2: Tabulka zkratek a standardd.
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Danfiti

4. Mechanicka instalace

4. Mechanicka instalace

4.1. Pred spusténim

4.1.1. Kontrolni body

Po rozbaleni ménice kmitoctu zkontrolujte, zda je jednotka neposkozena a kompletni. K identifikaci
obsahu baleni pouzijte nasledujici tabulku:

Typ kryti: A2 A3 A5 B1 B2 c1 2
(IP 20/IP | (IP 20/IP | (IP 55/IP | (IP 21/IP |(IP 21/IP| (IP21/IP | (IP21/IP
21) 21) 66) 55/IP 66) | 55/IP66)| 55/66) | 55/66)

130BA288.10

Velikost
jednotky:
0.25-3.0 3.7 0.25-3.7 | 5.5-7.5 | 11-15 |18.5-22| 30-45
AV kW kw kW kW kW kW kW
0.37-4.0 | 55-7,5 | 0.37-7.5 | 11-18.5 | 22-30 | 37-55 | 75-90
380-480 V kW kW kW kW kW kW kW

Tabulka 4.1: Tabulka rozbaleni

Doporucujeme piipravit si k rozbaleni a montazi ménice kmitoctu nékolik Sroubovakl (kfizovy a
momentovy), Stipaci bfity, vrtacku a n0z. Baleni pro tato kryti obsahuje dle vyobrazeni sady
s prislusenstvim, dokumentaci a jednotku. V zavislosti na doplficich mdZe byt v baleni jedna nebo
dvé dalsi sady a jedna nebo dvé brozury.
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4. Mechanicka instalace M Navod k pouzivani

4.2. Montaz

4.2.1. Kontrolni body

Pri montazi se fid'te nasleduijici tabulkou.

Kryti: A2 A3 A5 B1 B2 C1 2
(IP20/ | (IP20/ | (IP55/ | (IP21/ | (IP21/ | (IP21/ (IP21/
IP 21) IP 21) IP 66) IP 55/ IP 55/ | IP 55/66) | IP 55/66)
1IP66) IP66)
ﬁ i T — ] =
Velikost
jednot-
ky:
0.25-3.0 3.7 0.25-3.7 | 5.5-7.5 11-15 | 18.5-22 | 30-45
e kW kW KW KW KW KW
0.37-4.0 | 5/5-7,5 | 0.37-7.5 | 11-18.5 | 22-30 | 37-55 | 75-90
380-480 V kW kW kW kW kW kW kW

Tabulka 4.2: Montazni tabulka.

Ménice Danfoss VLT Ize namontovat vedle sebe pro vSechny hodnoty IP a kvdli chlazeni musi byt

nad a pod jednotkou volny prostor 100 mm. Pokud jde o hodnoty okolni teploty, podivejte se do
Casti Specialni podminky.
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1308A339.10
130BA341.10

130BA344.10

130BA347.10

Obrazek 4.1: Montaz vedle sebe vSech velikosti rameckd.

130BA302.10 L 1308430110
Obrazek 4.2: Toto je spravny zplisob montaze jed- Obrdzek 4.3: Jiné jednotky nez jednotky s krytim
notky. A2 a A3 nemontujte bez zadni desky (viz obrazek).

Chlazeni by nebylo dostacujici a doslo by k vyra-
znému zkraceni zivotnosti.
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VLT ® AQUA Drive
4. Mechanicka instalace M Navod k pouzivani

1308A303.10

Obrazek 4.4: Pokud je tfeba namontovat jednotku blizko zdi, objedneijte s jednotkou zadni desku (viz poz.
14-15 objednaciho Cisla typového oznaceni). Jednotky A2 a A3 jsou vybaveny zadni deskou standardné.

4.2.2. Montaz jednotek A2 a A3.

. 130BA298.10

MY

Obrézek 4.5: Vyvrtani otvordl Obrézek 4.6: Spravné umist&ni Sroubd.
Krok 1: Vyvrtejte otvory podle rozmérd v na- Krok 2A: Jednotka se pak snadno zavési na
sledujici tabulce. Srouby.
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130BA297.10 r _‘.;

.

Obrazek 4.7: Chybné umisténi Sroubd.

M Lo Obrazek 4.8: Montaz jednotky.
Krok 2B: Srouby UpIné nedotahujte.

Krok 3: Povéste jednotku na Srouby.

Obrazek 4.9: Dotazeni Sroubd

Krok 4: Dotahnéte Srouby.
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VLT ® AQUA Drive
Navod k pouzivani

———
130BT303 g — /

130BT316

Mechanické rozméry

Napéti Velikost ramecku A2 Velikost ramecku A3
200-240V 0,25-3,0 kW 3,7 kW
380-480 V 0,37-4,0 kW 5,5-7,5 kW
Zapouzdieni 1P20 IP21/typ 1 1P20 IP21/typ 1
Vyska
Vyska zadni desky A 268 mm 375 mm 268 mm 375 mm
Lo il e s 257 mm 350 mm 257 mm 350 mm
Znimi otvory
Sifka
Sitka zadni desky B 90 mm 90 mm 130 mm 130 mm
Vzdalenost mezi monta-| ) 70 mm 70 mm 110 mm 110 mm
Znimi otvory
Hloubka
Hloubka bez desky A/B C 205 mm 205 mm 205 mm 205 mm
S montazni deskou A/B C 220 mm 220 mm 220 mm 220 mm
Bez desky A/B D 207 mm 207 mm
S montdazni deskou A/B_ | D 222 mm 222 mm
Otvory pro Srouby
[¢ 8,0 mm 8,0 mm 8,0 mm 8,0 mm
d @11 mm 11 mm ¢11 mm 11 mm
e 5,5 mm 5,5 mm @5,5 mm 5,5 mm
f 9 mm 9 mm 9 mm 9 mm
Maximalni hmotnost 4,9 kg 5,3 kg 6,6 kg 7,0 kg

Tabulka 4.3: Mechanické rozméry jednotek A2 a A3

Upozornéni

Doplriky A/B jsou doplriky sériové komunikace a vstup( a vystupd, které pfi osazeni

zvétsuji u nékterych velikosti kryti hloubku.
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4.2.3. Montaz jednotek A5, B1, B2, C1 a C2.

130BA299.10

Obrazek 4.10: Vyvrtani otvord.

Krok 1: Vyvrtejte otvory podle rozmérd v na-

. Obrazek 4.13: Montaz jednotky.
sledujici tabulce. J Y

Krok 3: Povéste jednotku na Srouby.

130BA298.10

= |

M

Obrazek 4.11: Spravné umisténi Sroubl

130BA300.10

Krok 2A: Jednotka se pak snadno zavési na
Srouby. Obrazek 4.14: Dotazeni droubfl

Krok 4: Dotahnéte Srouby.

130BA297.10

L =>

\

Obréazek 4.12: Chybné umisténi Sroubl

Krok 2B: Srouby UpIné nedotahuite.
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VLT ® AQUA Drive
Navod k pouzivani

/
& /C
—_— — (B
130BT331
Mechanické rozméry
Napéti: Velikost ra- |Velikost ramec- | Velikost ramec- | Velikost ramec- | Velikost ramec-
200-240 V mecku A5 ku B1 ku B2 ku C1 ku C2
380-480 V 0,25-3,7kW | 5,5-7,5 kW 11-15 kw 18,5-22 kW 30-45 kW
0,37-7,5 kW 11-18,5 kW 22-30 kW 37-55 kW 75-90 kW
Zapouzdieni 1P55/66 1P21/55/66 1P21/55/66 1P21/55/66 1P21/55/66
Vyskal)
Vyska A 420 mm 480 mm 650 mm 680 mm 770 mm
\ézg:tlsgr?i?rt\i otvc;nr;ZI a 402 mm 454 mm 624 mm 648 mm 739 mm
Sifkal)
Sitka 242 mm 242 mm 242 mm 308 mm 370 mm
Vzdalenost = mezi 215 mm 210 mm 210 mm 272 mm 334 mm
montaZnimi otvory
Hloubka
Hloubka C 195 mm 260 mm 260 mm 310 mm 335 mm
Otvory pro Srouby
[ 8,25 mm 12 mm 12 mm 12,5 mm 12,5 mm
d @12 mm @19 mm @19 mm @19 mm @19 mm
e @6,5 mm 6,5 mm 6,5 mm 29 29
f 9 mm 9 mm 9 mm 29,8 29,8
Max. hmotnost 13.5/14.2 23 kg 27 kg 45 kg 65 kg

Tabulka 4.4: Mechanické rozméry jednotek A5, B1 a B2.

v rv

1) Rozméry uvadéji maximalni vysku, Sitku a hloubku potfebnou pro montdz ménice kmitoctu,
pokud je namontovan horni kryt.
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Navod k pouzivani

5. Elektricka instalace

5.1. Pripojeni

5.1.1. Obecné informace o kabelech

Upozornéni
VZzdy dbejte na to, aby byly prlifezy kabell v souladu s narodnimi a mistnimi predpi-

sy.

Podrobné udaje o utahovacich momen-
tech svorek.

Vykon (kW) Moment (Nm)

Stejnos-
Kryti 200-240 V | 380-480V | Vedeni Motor mérné Brzda Zem Relé

pripojeni
A2 0.25-3.0 | 0.37-4.0 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6
A3 3.7 55-75 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6
A5 0.25-3.7 | 0.37-7.5 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6
B1 55-75 11-18.5 1.8 1.8 1.5 1.5 3 0.6
B2 11 22 2.5 2.5 3.7 3.7 3 0.6
15 30 4.5 4.5 3.7 3.7 3 0.6
C1 18.5 -22 37-55 10 10 10 10 3 0.6
© 30 75 14 14 14 14 3 0.6
45 90 24 24 14 14 3 0.6

Tabulka 5.1: Dotazeni svorek.

5.1.2. Pojistky

Ochrana vétve obvodu:

Aby byla instalace chranéna pred rizikem poruchy elektroinstalace ¢i vzniku pozaru, musi byt vSe-
chny vétve v instalaci, spinaci technika, stroje a podobné chranény proti zkratu a nadproudu podle
narodnich nebo mezinarodnich predpis.

Ochrana proti zkratu:

Méni¢ kmitoCtu je tfeba chranit proti zkratu, aby se predeslo riziku poruchy elektroinstalace nebo
vzniku poZaru. Spolecnost Danfoss doporucuje pouzit pojistky uvedené v tabulkach 4.3 a 4.4, aby
byla chranéna obsluha ¢i jiné zafizeni v pfipadé vnitini zavady ménice. Méni¢ kmitoCtu poskytuje
Uplnou ochranu proti zkratu v pfipadé zkratu na vystupu motoru.

Ochrana proti nadproudu:

Zajistéte ochranu proti pretizeni, abyste zamezili riziku vzniku pozaru zplsobeného prehfatim ka-
beld v instalaci. Ochranu proti nadproudu je vzdy nutno provést ve shodé s narodnimi predpisy.
Ménic¢ kmitoCtu je vybaven vnitini ochranou proti nadproudu, kterou Ize pouzit jako ochranu proti
pretizeni pred méni¢em (s vyjimkou UL aplikaci). Viz par. 4-18. Pojistky musi byt urCeny pro
ochranu v obvodu dodavajicim maximalné 100 000 Arms (symetrickych), maximalné 500/600 V.

Nesoulad s UL

Pokud neni nutno dosahnout shody s UL/cUL, spole¢nost Danfoss doporucuje pouzit pojistky uve-
dené v tabulce 4.2, které zajisti shodu s EN50178:

Nedodrzeni doporuceni miize vést ke zbytecnému poskozeni ménice kmitoctu v pripadé poruchy.
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VLT AQUA Max. velikost pojistky Napéti Typ
200-240V

K25-1K1 16A1 200-240 V typ gG
1K5 16A1 200-240 V typ gG
2K2 25A1 200-240 V typ gG
3K0 25A1 200-240 V typ 9G
3K7 35A1 200-240 V typ gG
5K5 50A 1 200-240 V typ 9G
7K5 63A1 200-240 V typ gG
11K 63A1 200-240 V typ gG
15K 80A ! 200-240 V typ 9G
18K5 125A1 200-240 V typ gG
22K 125A1 200-240 V typ gG
30K 160A1 200-240 V typ gG
37K 200A1 200-240 V typ aR
45K 250A! 200-240 V typ aR
380-480 V

K37-1K5 10A1 380-480 V typ gG
2K2-4K0 20A! 380-480 V typ gG
5K5-7K5 32A1 380-480 V typ 9G
11K 63A 1 380-480 V typ 9G
15K 63A1 380-480 V typ gG
18K 63A1 380-480 V typ G
22K 63A1 380-480 V typ 9G
30K 80A 1 380-480 V typ gG
37K 100A ! 380-480 V typ 9G
45K 125A1 380-480 V typ 9G
55K 160A ! 380-480 V typ 9G
75K 250A 1 380-480 V typ aR
90K 250A1 380-480 V typ aR

Tabulka 5.2: Pojistky nezajistujici shodu s UL od 200 V do 480 V

1) Max. velikost pojistek - Pouzitelnou velikost pojistek vyberte na zakladé narodnich ¢i mezina-
rodnich predpisd.
Soulad se smérnicemi UL

XI(';[—J A Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littel fuse SEE;;‘?L ¢ S'r:l?aw;f;t
200-240 V

Typ Typ RK1 TypJ Typ T Typ RK1 Typ RK1 Typ CC Typ RK1
K25-1K1  KTN-R10 JKS-10 JIN-10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K5 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 5017906-015 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R
2K2 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 5012406-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3K0 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 5012406-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R
3K7 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 5012406-030 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
5K5 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 5012406-050 KLN-R50 - A2K-50R
7K5 KTN-R50 JKS-60 JIN-60 5012406-050 KLN-R60 = A2K-50R
11K KTN-R60 JKS-60 JIN-60 5014006-063  KLN-R60 A2K-60R
15K KTN-R80 JKS-80 JIN-80 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
18K5 KTN-R125 JKS-150 JIN-125  2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
22K KTN-R125 JKS-150 JIN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
30K FWX-150 - - 2028220-150 L25S-150 A25X-150
37K FWX-200 = = 2028220-200 L25S-200 A25X-200
45K FWX-250 - - 2028220-250 L25S-250 A25X-250

Tabulka 5.3: Pojistky zajist'ujici shodu s UL od 200 V do 240 V
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X(LQL A Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littel fuse SEZ:/\F%ER SEZ:Ar/?r?t_Jt
380-480 V

KW TypRKL _ TypJ TypT TypRKL  TypRKL _ TypCC  Typ RK1
11K KTS-R40 JKS-40 J3S-40 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R
15K KTS-R40 JKS-40 J3S-40 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R
18K KTS-R50 JKS-50 J3S-50 5014006-050 KLS-R50 - A6K-50R
22K KTS-R60 JKS-60 J1S-60 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R
30K KTS-R80 JKS-80 J3S-80 2028220-100 KLS-R80 - A6K-80R
37K KTS-R100 JKS-100 JJS-100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R
45K KTS-R125 JKS-150 JJS-150 2028220-125 KLS-R125 A6K-125R
55K KTS-R150  JKS-150 JJS-150 2028220-160 KLS-R150 A6K-150R
75K FWH-220 - - 2028220-200 L50S-225 A50-P225
90K FWH-250 - - 2028220-250 L50S-250 A50-P250

Tabulka 5.4: Pojistky zajist'ujici shodu s UL od 380 V do 480 V

Pojistky KTS od firmy Bussmann mohou pro méni¢e kmitoctu 240 V nahradit pojistky
KTN.

Pojistky FWH od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoCtu 240 V nahradit pojistky
FWX.

Pojistky KLSR od firmy LITTEL FUSE mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky
KLNR.

Pojistky L50S od firmy LITTEL FUSE mohou pro ménice kmito¢tu 240 V nahradit pojistky
L50S.

Pojistky A6KR od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit
pojistky A2KR.

Pojistky A50X od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit
pojistky A25X.

5.1.3. Uzemneéni a IT site

zakonceny 2 sit'ové vodice podle normy EN 50178 nebo IEC 61800-5-1 (pokud na-
. rodni predpisy nespecifikuji jinak). Vzdy dbejte na to, aby byly prifezy kabell v
souladu s narodnimi a mistnimi predpisy.

I Priiez zemniciho kabelu musi byt minimalné 10 mm2, nebo musi byt samostatné

Sit'ové vodice jsou pripojeny k hlavnimu vypinadi - pokud je jim ménic vybaven.

Upozornéni
Zkontrolujte, zda sitové napéti odpovida sitovému napéti uvedeném na typovém
Stitku ménice kmitoctu.

Sité IT ‘ 130BA026.10
Nepfipojujte 400V ménice kmi-

toCtu s RFI filtry k sitovému na- 91 (1)

pajeni s vétsim napétim mezi i'fq%%?gﬁ , 92 (L2)

fazi a zemi nez 440 V. 93 (L3)

V pfipadé sité IT a zapojeni = 95 PE@
uzemnéni do trojuhelniku mlze !

sitové napéti mezi fazi a zemi

prekrocit hodnotu 440 V. Obrézek 5.1: Svorky sitového napajeni a uzemng-

ni.
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5.1.4. Prehled sit'ovych vodici

Pfi zapojeni sitovych vodicd se Fidte nasledujici tabulkou.

Kryti: A2 A3 A5 B1 B2 c1 2

ap20/ | ap20/ | apss | (P2 | AP2U T o 1 ap oy

IP 55/IP | IP 55/IP
IP21) | IP21) | IP66) 66) 66) | IP 55/66) | IP 55/66)

Velikost
motoru:
0.25-3.0 3.7 0.25-3.7 | 5.5-7.5 11-15 | 18.5-22 | 30-45
e kW kw kw kw kW kW
0.37-4.0 | 5.5-7.5 | 0.37-7.5 | 11-18.5 | 22-30 37-55 75-90
380-480 VI kw kW kw kW kW kW
LAl 5.1.5 5.1.6 5.1.7 5.1.8
na cast:

Tabulka 5.5: Tabulka sitovych vodic@.

5.1.5. Sit'ové pripojeni pro jednotky A2 a A3

130BA261.10

Obrézek 5.2: Nejprve zaSroubujte dva Srouby do montazni desky, zasurite ji na misto a Srouby dotdhnéte.
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130BA262.1C

Obrazek 5.3: Pfi montazi kabelll nejprve namontujte a dotahnéte zemnici kabel.

Prifez zemniciho kabelu musi byt minimalné 10 mm?2, nebo musi byt samostatné
zakonceny 2 sit'ové vodice podle normy EN 50178/IEC 61800-5-1.

130BA263.10

Obrazek 5.4: Potom instalujte sitovou zastréku a dotahnéte vodice.
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130BA264.10

Obrazek 5.5: Nakonec dotahnéte drzak sitovych vodicd.

5.1.6. Sit'ové pripojeni pro jednotku A5

130BT336

Obrézek 5.6: Pripojeni k siti a uzemnéni bez odpojovace. Je pouzita kabelova svorka.
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Obrézek 5.7: Pripojeni k siti a uzemnéni s odpojovacem.

5.1.7. Sit'ové pripojeni pro jednotky B1 a B2.

)77
-
@@%’37\\

Obrazek 5.8: PFipojeni k siti a uzemnéni.
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5.1.8. Sit'ové pripojeni pro jednotky C1 a C2.

130BA389.10

Obrazek 5.9: Pripojeni k siti a uzemnéni.

5.1.9. Pripojeni motoru - ivod

28

Spravné dimenzovani prifezu a délky motorovych kabelll naleznete v Casti Obecné technické
udaje.

. Aby byly splnény technické podminky elektromagnetické kompatibility z hlediska emisi,
pouzijte stinény/pancéfovany motorovy kabel (nebo nainstalujte kabel do kovové trub-

ky).
. Kabel motoru by mél byt co nejkratsi, aby se snizila hlu¢nost a svodové proudy.

. Pripojte stinéni/pancérovani motorového kabelu k oddélovaci desti¢ce ménice kmitoctu
a ke kovové Casti motoru. (Totéz plati pro oba konce kovové trubky, pokud je pouZita
misto stinéni.)

e Stinéni musi byt pfipojeno co nejvétsi plochou (kabelové svorky nebo pomoci kabelové
priichodky splfiujici podminky elektromagnetické kompatibility). Toho se docili u ménice
kmito¢tu pomoci dodanych montaznich pom(icek.

e Vyvarujte se instalace se skroucenymi konci stinéni, jelikoz se tim degraduje stinici tcinek
pfi vysokych frekvencich.

. Je-li tfeba prerusit stinéni kvdli instalaci motorového odpojovace nebo motorového relé,

Vv

Délky a prirezy kabelt

Méni¢ kmitoctu byl testovan s danou délkou kabelu a s danym priifezem tohoto kabelu. S vétsim
prirezem se mdze zvysit kapacitni odpor kabelu - a tudiz svodovy proud - a je nutno odpovidajicim
zplsobem zkratit délku kabelu.
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Spinaci kmitocet
Pokud se ménice kmitoctu pouzivaji spole¢né se sinusovymi filtry pro snizeni hluku motoru, spinaci
kmitocet musi byt nastaven v par. 14-01 podle navodu k sinusovému filtru.

Opatfeni pFi pouziti hlinikovych vodici

Hlinikové vodice se nedoporucuji pro mensi priifezy kabelll nez 35 mmz2. Do svorek Ize hlinikové
vodice upevnit, ale povrch vodic¢e musi byt Cisty a pred pripojenim vodice je tfeba odstranit oxidaci
a namazat ho neutralni vazelinou neobsahuijici kyseliny.

Vzhledem k mékkosti hliniku je také tfeba po dvou dnech dotdhnout Sroub svorky. Je nesmirné
dllezité, aby byl spoj plynotésny, jinak povrch hliniku opét zoxiduje.

K ménici kmitoCtu je mozné pripojit vSechny Uovow
typy standardnich tfifazovych asynchronnich o—e——o0 E
motor{. Malé motory jsou normalné zapojeny u v w g
do hvézdy (230/400 V, D/Y). Velké motory

jsou zapojeny do trojuhelniku (400/690 V, D/

Y). Spravny rezim zapojeni a napéti naleznete 96 97 98 96 97 98

na typovém stitku motoru. Y A

Obrézek 5.10: Svorky pro pripojeni motoru

Upozornéni

U motor{ bez mezifazové izolace nebo bez jiného zesileni izolace vhodného pro pro-
voz se zdrojem napéti (jako je napf. méni¢ kmitocCtu) zapojte na vystup ménice
kmitoctu sinusovy filtr. (Motory, které vyhovuji normé IEC 60034-17, nemusi byt
vybaveny sinusovym filtrem.).

Cislo 96 97 98 |Napéti motoru 0-100 % sitového napéti.
U Vv W |3 kabely od motoru

Ul V1 W1

w2 U2 V2
u1 Vi W1 |6 kabel& z motoru, zapojeni do hvézdy

Vodice U2, V2, W2 musi byt propojeny oddélené
(volitelna svorkovnice)

Cislo 99 Pripojeni uzemnéni

PE

6 kabell z motoru, zapojeni do trojuhelniku

Tabulka 5.6: Pfipojeni motoru pomoci 3 a 6 kabeld.
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5.1.10. Prehled zapojeni motori

Kryti: A2 A3 A5 B1 B2 c1 2
(IP20/ | (IP20/ | (IP55/ | (IP21/ | (IP21/ | (IP21/ | (IP 21/
IP 21) IP 21) IP66) | IP55/IP |IP55/IP| IP 55/IP |IP 55/IP
66) 66) 66) 66)
Velikost
motoru:
0.25-3.0 3.7 0.25-3.7 | 5.5-7.5 | 11-15 | 18.5-22 | 30-45
2 kW kW kW kW kW kW kW
0.37-4.0 | 5.5-7.5 | 0.37-7.5 | 11-18.5 | 22-30 | 37-55 | 75-90
380-480 V kW KW KW KW KW KW kW
s 5.1.11 5.1.12 5.1.13 5.1.14
na cast:

Tabulka 5.7: Tabulka zapojeni motord.

5.1.11. Pripojeni motoru pro jednotky A2 a A3

PFipojte motor k méni¢i kmitoCtu podle dale vyobrazenych krok.

130BA265.10

Obrazek 5.11: Nejprve upevnéte zemnici vodi¢ motoru a potom zapojte vodice U, V a W do konektoru a
dotahnéte je.
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130BA266.10

Obrézek 5.12: Namontujte kabelovou svorku, abyste zajistili 360stupriové pripojeni Sasi a stinéni. Pod svor-
kou je tfeba odstranit vnéjsi izolaci kabelu motoru.

5.1.12. Pripojeni motoru pro jednotku A5

Obrazek 5.13: Nejprve upevnéte zemnici vodi¢ motoru a potom zapojte vodice U, V a W do svorky a dotah-
néte je. Dbejte na to, aby byla pod svorkou EMC odstranéna vnéjsi izolace kabelu motoru.
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5.1.13. Pripojeni motoru pro jednotky B1 a B2

TN

'

242(2¢°2
2931595

o —

130BT333 /

Obrazek 5.14: Nejprve upevnéte zemnici vodi¢ motoru a potom zapojte vodice U, V a W do svorky a dotah-
néte je. Dbejte na to, aby byla pod svorkou EMC odstranéna vnéjsi izolace kabelu motoru.

5.1.14. Pripojeni motoru pro jednotky C1 a C2

]
© CIEIR—IRIRIRIE
© ©|l9l||e|[e| oo
DC DC- R-
8% /80 &\
95 99
]
@D
0o o) Moo oo
®
e (o]
°
g
2
m
3

Obrazek 5.15: Nejprve upevnéte zemnici vodi¢ motoru a potom zapojte vodice U, V a W do svorky a dotah-
néte je. Dbejte na to, aby byla pod svorkou EMC odstranéna vnéjsi izolace kabelu motoru.

5.1.15. Priklad a vyzkouseni zapojeni

V nasledujici ¢asti je popsan zplsob pripojeni Fidicich vodic a pfistup k nim. Vysvétleni funkce,
programovani a zapojeni fidicich svorek naleznete v kapitole Programovani menice kmitoctu.
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5.1.16. Pristup k ridicim svorkam

Vsechny svorky k Fidicim kabel@m jsou umi-
stény pod krytem svorek na predni strané mé-
nice kmitoctu. Sundejte kryt svorek pomoci
Sroubovaku.

130BT304

Obrdzek 5.16: Kryti A2 a A3

Sundejte predni kryt, aby byly svorky pristup-
né. PFi vraceni predniho krytu na misto pouzi-
jte pfi dotahovani moment 2 Nm.

130BT334 J

Obrazek 5.17: Kryti A5, B1, B2, C1 a C2

5.1.17. Ridici svorky

Legenda k obrazku:

1, 10pdlova zastrcka digitalniho vstupu
a vystupu.

2.  3podlova zastrcka sbérnice RS-485.
6podlovy analogovy vstup a vystup.
4.  Pripojeni kabelem USB.

130BA012.11

Obrézek 5.18: Ridici svorky (viechna kryti)
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5.1.18. Test motoru a sméru otaceni

34

. i zafizeni!

Uvédomte si, ze mdze dojit k ndhodnému spusténi motoru a zajistéte ochranu osob

Pomoci nasledujicich krokd vyzkousejte pfipojeni motoru a smér otaceni. Startujte bez napajeni

jednotky.

1308A309.10

Obrazek 5.19:
Krok 1: Nejprve odstrarite izolaci na obou koncich
asi z 50 az 70 mm vodice.

1I08AN11.50

130BAIIDAG

Obrazek 5.21:

Krok 3: Zasunte druhy konec do svorky 12 nebo
13. (Poznamka: Aby se mohla jednotka spustit (u
jednotek s funkci bezpecného zastaveni), nesmi
byt odstranéna instalovana klema mezi svorkami
12 a 37Y)

Obrézek 5.20:

Krok 2: Pomoci vhodného Sroubovaku zasurite
jeden konec do svorky 27. (Poznamka: Aby se
mohla jednotka spustit (u jednotek s funkci bez-
pecného zastaveni), nesmi byt odstranéna insta-
lovana klema mezi svorkami 12 a 37!)

Obrazek 5.22:

Krok 4: Zapnéte jednotku a stisknéte tlacitko
[Off]. V tomto stavu by se motor nemél otacet.
Stisknutim tlacitka [Off] motor kdykoli zastavte.
Kontrolka u tlacitka [OFF] by méla svitit. Pokud
blikaji poplachy nebo vystrahy, vyhledejte infor-
mace v kapitole 7.
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Krok 7: K posouvani kurzoru pouZivejte tlacitka
se Sipkou doleva « a doprava ». Timto zplisobem
Ize ménit otacky po vétsich prirlistcich.

Obrazek 5.23:

Krok 5: Po stisknuti tlacitka [Hand on] by se méla
kontrolka nad tlacitkem rozsvitit a motor se méize
otacet.

Obrazek 5.26:
Krok 8: Stisknutim tlacitka [Off] motor opét za-
stavite.

Obrézek 5.24:

Krok 6: Na ovlddacim panelu LCP se zobrazi ot-
acky motoru. Otécky Ize nastavit stisknutim tlaci-
tek se Sipkou nahoru A a doll V.

Obrazek 5.27:
Krok 9: Pokud se motor neotaci spravnym smé-
rem, prohodte dva vodite motoru.

Pfed zménou zapojeni motoro-
vych vodi¢d vypnéte napajeni
ménice kmitoCtu.

Obrazek 5.25:
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5.1.19. Elektricka instalace aridici kabely
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Obrazek 5.28: Na schématu jsou zobrazeny vSechny elektrické svorky. (Svorka 37 je obsaZena pouze v jed-
notkach s funkci Bezpecného zastaveni.)

U velmi dlouhych fidicich kabeld a analogovych signal& mdze ve vzacnych pfipadech a v zavislosti
na instalaci dojit k vyskytu zemnich smycek 50/60 Hz zplisobenému Sumem ze sitovych kabel(.

Pokud k tomu dojde, preruste stinéni nebo vlozte mezi stinéni a Sasi kondenzator 100 nF.

Upozornéni

Pripojte digitalni a analogové vstupy a vystupy samostatné ke spoleCnym svorkam
meénice kmitoCtu 20, 39 a 55. Tim vyloucite ruseni zemnimi proudy mezi skupinami.
Napfiklad tim zamezite spinani na digitalnich vstupech, které rusi analogové vstupy.

Upozornéni
Ridici kabely musi byt stinéné/pancéfované.
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1. Pro pfipojeni stinéni k oddélovaci de-
sticce ménice kmitoctu pro Fidici ka-
bely pouzijte svorku ze sady s prislu-
Senstvim.

Informace o spravném zakonceni fidicich ka-
beld naleznete v Casti Uzemnéni stinénych/
pancerovanych fidicich kabeld.

130BT340.10

Obrézek 5.29: Svorka pro fidici kabely.

5.1.20. Prepinace S201, S202 a S801

Prepinae S201 (A1 53) a S202 (Al 54) se
pouzivaji k vybéru proudové (0-20 mA) nebo
napétové (0 az 10 V) konfigurace svorek ana-
logového vstupu 53 a 54.

Prepinac S801 (BUS TER.) Ize pouzit k zapnuti
zakonceni na portu RS-485 (svorky 68 a 69).

13087310

Prepinace mohou byt kryty doplitkem (pokud
je pouzit). Obrézek 5.30: Umisténi prepinac.

Vychozi nastaveni:
S201 (Al 53)
vstup)

5202 (Al 54)
vstup)

S801 (Zakonceni sbérnice) = OFF

5.2. Zavérecna optimalizace a test

OFF (napétovy

OFF (napétovy

5.2.1. Zavérecna optimalizace a test

Chcete-li optimalizovat vykon motoru na hrideli a optimalizovat méni¢ kmitoctu pro pripojeny mo-
tor a danou instalaci, postupujte nasledovné. Méni¢ kmitoctu a motor musi byt propojeny a ménic
kmitoctu musi byt napajen.

Upozornéni
Pred zapnutim zkontrolujte, zda je pfipojené zatizeni pfipraveno k pouZziti.

Krok 1. Vyhledejte typovy stitek motoru.

Upozornéni
Motor je zapojen bud’ do hvézdy (Y), nebo do trojuhelniku (A). Tato informace je
uvedena na typovém Stitku motoru.
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130BT307

Obrdzek 5.31: Priklad typového Stitku motoru

Krok 2. Zadejte udaje z typového stitku 1. |Vykon motoru [KW] par. 1-20

motoru do nasledujiciho seznamu para- nebo Vykon motoru|par. 1-21

metrd. [HP]

Chcete-li vyvolat tento seznam, stisknéte tla- g EaF_’thlv TOtOSEU par. 135

pLt _ . mitocet motoru par. 1-

Sltko [QUICK M,E NU] a pc:‘tom vyberte mo 4. |Proud motoru par. 1-24

znost ,Q2 Rychlé nastaveni™. 5. |Jmenovité otacky mo-|par. 1-25
toru

Tabulka 5.8: Parametry tykajici se motoru

Krok 3. Aktivujte Automatické prizplisobeni k motoru (AMA).
Provedeni AMA zajisti nejlepsi mozny vykon. AMA provede automaticky méFeni pripojeného mo-
toru a provede kompenzaci odchylek instalace.

1. Pripojte svorku 27 ke svorce 12 nebo pouzijte [MAIN MENU] a par. 5-12 pro svorku 27
na hodnotu Bez funkce (par. 5-12 [0]).

2.  Stisknéte tlacitko [QUICK MENU], vyberte moznost ,Q2 Rychlé nastaveni*, a prejdéte
dold na AMA, par. 1-29.

Aktivujte par. 1-29 AMA stisknutim tlacitka [OK].

4.  Vyberte kompletni, nebo omezeny test AMA. Pokud je namontovan sinusovy filtr, spustte
pouze omezeny test AMA, nebo pro provedeni AMA sinusovy filtr odstranite.

5.  Stisknéte tlacitko [OK]. Na displeji by se méla zobrazit zprava ,Spust'te stisknutim [Hand
on]".

6.  Stisknéte tlacitko [Hand on]. Ukazatel pribéhu oznacuje, zda probiha test AMA.

Zastaveni AMA béhem c¢innosti

1.  Stisknéte tlacitko [OFF]. Méni¢ kmitocCtu vstoupi do rezimu poplachu a na displeji se zo-
brazi zprava, ze AMA bylo ukonceno uZivatelem.

Uspésny pribéh AMA

1. Na displeji se zobrazi zprava ,,Dokoncete AMA stisknutim [OK]".
2. Stisknutim tlacitka [OK] ukoncete stav AMA.
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Neuspésny pribéh AMA

1. Ménic¢ kmitoctu vstoupi do rezimu poplachu. Popis poplachu naleznete v &asti Priciny a
odstrariovéni zavad.

2.  ,Hodnota pred poplachem" v [Alarm Log] ukazuje posledni méfici posloupnost provede-
nou funkci AMA predtim, nez méni¢ kmitoCtu pfesel do rezimu poplachu. Toto Cislo
spolecné s popisem poplachu vam pom(ize pfi odstrafiovani zavad. Pokud se obratite na
servis firmy Danfoss, uvedte Cislo a popis poplachu.

Upozornéni
Neuspésné provedeni AMA je Casto zplisobeno nespravné zadanymi (daji z typového
Stitku motoru nebo pfilis velkym rozdilem mezi vykonem motoru a vykonem ménice

kmitoctu.
Krok 4. Nastavte mezni hodnotu otacek
a dobu rozbéhu/dobéhu
Nastavte pvozadovavne mezni hodnoty otacek a Miniméini otéky mo-|par. 4-11 nebo 4-12
doby rozbéhu/dobéhu. toru
Maximalni otacky mo- |par. 4-13 nebo 4-14
toru
Minimalni Zadana hod- | par. 3-02
nota
Maximalni zadana ‘par. 3-03 Rampa 1, doba rozbé-| par. 3-41
hodnota hu [s]
Rampa 1, doba dobé- |par. 3-42
hu [s]
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M 6. Prace s méni¢em kmitoctu

6. Prace s ménicem kmitoctu

I 4 I 4

6.1. Zpisoby oviadani

6.1.1. Zplsoby oviadani

r

Méni¢ kmitoctu Ize ovladat tfremi zpisoby:

1.
2
3.

Pokud je ménic kmitoCtu vybaven komunikacnim pfislusenstvim Fieldbus, nahlédnéte do prislusné
dokumentace.

Pomoci Grafického ovladaciho panelu (GLCP), viz 6.1.2
Pomoci Numerického ovladaciho panelu (NLCP), viz 6.1.3

Pomoci pocitaCe pripojeného prostrednictvim sériové komunikace RS-485 nebo USB, viz
6.1.4

6.1.2. Prace s grafickym ovladacim panelem LCP (GLCP)

Nasledujici pokyny plati pro graficky ovladaci panel GLCP (LCP 102).

Ovladaci panel GLCP je rozdélen na Ctyfi funkcni skupiny:

1.
2.

Graficky displej se stavovymi fadky.

Tlacitka nabidek a kontrolky slouzici k vybéru rezimu, ke zméné parametr( a k prepinani
funkci displeje.

Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody).
Ovladaci tlacitka a kontrolky (LED diody).

Graficky displej:
LCD displej je podsviceny a obsahuje celkem 6 alfanumerickych Fadkd. Veskera data zobrazena
na ovladacim panelu LCP mohou v reZimu [Status] zobrazit az pét poloZek provoznich Udajd.

Radky displeje:

Stavovy radek: Stavové zpravy zobrazené pomoci ikon a grafiky.1

Radky 1-2: Radky s provoznimi tdaji zobrazujici idaje a proménné definované nebo
zvolené uzivatelem. Stisknutim tlaCitka [Status] Ize pridat dalsi fadek.1

s v

Stavovy Fadek: Stavové zpravy zobrazované pomoci textu.1
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Displej je rozdélen do tfi ¢asti:
130BA018.13

Horni cast(a) zobrazuje ve stavovém rezimu
stav nebo az 2 proménné, pokud displej neni

, v. , n
ve stavovém reZimu a ve stavu poplachu/vy- Status o |8
1234rpm 10,4A  43,5HZ
strahy.

1 43,5.. b

Run OK C

[~ N —— T ]

Alarm
Log

Quick
Menu

Main

Status Menu

Warn.

Alarm
—

: ‘Q‘

Zobrazeno je Cislo aktivni sady parametrd (vybrano jako Aktivni sada v par. 0-10). Pokud progra-
mujete jinou nez aktivni sadu parametr{, zobrazi se vpravo v zavorce Cislo programované sady
parametrQ.

Ve stredni casti(b) se zobrazuje az 5 proménnych s odpovidajicimi jednotkami bez ohledu na
stav. V pfipadé poplachu nebo vystrahy se misto proménnych zobrazi vystraha.

Stisknutim tlacitka [Status] Ize prepinat mezi tremi stavovymi Udaji na displeii.
Na jednotlivych stavovych obrazovkach jsou zobrazeny provozni proménné v rliznych formatech
- viz nize.

S jednotlivymi provoznimi proménnymi Ize spojit nékolik hodnot nebo méfeni. Zobrazované hod-
noty nebo méreni Ize definovat v parametrech 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 a 0-24, které jsou pristupné
pomoci tlacitka [QUICK MENU], , Q3 Nastaveni funkci®, ,,Q3-1 Obecna nastaveni™, ,,Q3-11 Nasta-
veni zobrazeni".

Kazda hodnota nebo méfeni zobrazené na displeji, vybrané v parametrech 0-20 az 0-24, ma vlastni
méfitko a pocet desetinnych mist v pfipadé pouziti desetinné cCarky. Velké Ciselné hodnoty se
zobrazuji s méné desetinnymi misty.

Pf.: Zobrazeni proudu

5,25 A; 15,2 A 105 A.
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Stavovy displej I:

Tento reZim zobrazeni je standardni po spu-
Sténi nebo po inicializaci.

Pomoci tlacitka [INFO] ziskate informace o
hodnotach nebo méfenich spojenych se zo-
brazenymi provoznimi proménnymi (1.1, 1.2,
1.3,2a3).

Podivejte se na provozni proménné zobrazené
na displeji na tomto obrazku. 1.1, 1.2 a 1.3
jsou zobrazeny malym pismem. 2 a 3 jsou zo-
brazeny stfednim pismem.

Stavovy displej II:

Podivejte se na provozni proménné (1.1, 1.2,
1.3 a 2) zobrazené na displeji na tomto ob-
razku.

V prvnich dvou fadcich jsou v tomto piikladu
vybrany proménné Otacky, Proud motoru, Vy-
kon motoru a Kmito&et. @
1.1, 1.2 a 1.3 jsou zobrazeny malym pismem.
2 je zobrazena velkym pismem.

LILH]
Z07RFM 525A 24.4kW

6.9.

Auta Remote Running

130BP062.10

© G

Stavovy displej III:

Tento stavovy displej zobrazuje udalost a akci
inteligentniho reguldtoru provozu. Dalsi infor-
mace naleznete v Casti Inteligentni reguldtor
provozu.

V dolni casti je vzdy zobrazen stav ménice
kmitodtu v reZimu Stav. Topsecton < |

Middle section < L.4Hz

130BP074.10

tPwr.card temp [W29]

Bottom section < Remote Running

Nastaveni kontrastu displeje

Stisknutim [status] a [A] displej ztmavite
Stisknutim [status] a [ W] displej zesvétlite

Kontrolky (LED diody):

Pokud dojde k prekroceni urcitych prahovych hodnot, rozsviti se kontrolka poplachu nebo vystra-
hy. Na ovladacim panelu se zobrazi text stavu a poplachu.

Kontrolka On se rozsviti, kdyZ je do ménice kmitoctu pfivedeno sitové napéti, nebo kdyz je napajen
prostfednictvim svorky stejnosmérné sbérnice, nebo externiho 24voltového zdroje. Displej je
pritom podsvicen.
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o Zelend LED dioda/On: Ovladaci se-
kce je v provozu.

e Zluta LED dioda/Warn.: Oznacuje vy- B
strahu. Warn.
. Blikajici Cervena LED dioda/Alarm: -

Oznacuje poplach. 130BP040.10

Tlacitka ovladaciho panelu GLCP

Tlacitka nabidek

Tlacitka nabidek jsou rozdélena podle funkci.
Tlacitka a kontrolky pod displejem se pouzivaji
k nastaveni parametrd a také k volbé zobra- 130B2045.1¢
zeni na displeji béhem normalniho provozu.

[Status]

Oznacuje stav ménice kmitoCtu nebo motoru. Stisknutim tladitka [Status] Ize zvolit 3 rlizna zo-
brazeni (dajd na displeji:

5radkové zobrazeni (dajd, 4fadkové zobrazeni (dajd nebo Inteligentni reguldtor provozu.
Pomoci tladitka [Status] mlzete vybirat reZimy displeje nebo se vratit do reZimu zobrazeni bud’
z rezimu rychlého menu, nebo z rezimu hlavniho menu, nebo z rezimu poplachu. Tlacitko [Status]
Ize také pouZit k pfepinani jednoduchého a dvojitého reZimu udajl na displeji.

[Quick Menu]
Umoznuije rychlé nastaveni ménice kmitoctu. Lze tu naprogramovat nejbéznéjsi funkce mé-
nice AQUA.

Tlacitkem [Quick Menu] Ize vyvolat polozky:

- Q1: Vlastni nabidka

- Q2: Rychlé nastaveni

- Q3: Nastaveni funkci

- Q5: Provedené zmény

- Q6: Prihlaseni
Nastaveni funkci poskytuje rychly a snadny pfistup ke véem parametrlim poZzadovanym pro vétsSinu
aplikaci ve vodarenstvi a zpracovani odpadnich vod véetné kvadratického momentu, konstantniho
momentu, Cerpadel, davkovacich Cerpadel, studnovych cCerpadel, pomocnych Cerpadel, misicich
Cerpadel, vétracich ventilatord a jinych aplikaci zahrnujicich ¢erpadla a ventilatory. Dalsi funkce
zahrnuji rovnéz parametry pro vybér proménnych, které budou zobrazovany na displeji ovladaciho
panelu LCP, pevné digitalni otacky, méfitko analogovych Zadanych hodnot, aplikace se zpétnou

vazbou s jednou ¢i vice zdnami a specifické funkce souvisejici s aplikacemi ve vodarenstvi a zpra-
covani odpadnich vod.

Parametry rychlé nabidky jsou pfistupné ihned po vytvoreni hesla prostiednictvim par. 0-60, 0-61,
0-65 nebo 0-66.
Mezi rezimem rychlého menu a rezimem hlavniho menu je mozné pfimo prepinat.

[Main Menu]

se pouziva k programovani vSech parametrd.

Parametry hlavni nabidky jsou pfistupné ihned po vytvoreni hesla prostfednictvim par. 0-60, 0-61,
0-65 nebo 0-66. Pro vétSinu aplikaci ve vodarenstvi a zpracovani odpadnich vod neni tfeba pou-
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Zivat parametry hlavni nabidky, ale misto toho poskytuji nejjednodussi a nejrychlejsi pristup k
obvyklym poZadovanym parametr@m rychlé menu, rychlé nastaveni a nastaveni funkci.

Mezi rezimem hlavniho menu a rezimem rychlého menu je mozné pfimo prepinat.

Zkratku k parametru vyvolate stisknutim tlacitka [Main Menu] na 3 sekundy. Zkratka umozni
primy pristup k libovolnému parametru.

[Alarm Log]

zobrazi seznam péti poslednich poplachll (ocislovanych Al az A5). Chcete-li ziskat dalsi podrob-
nosti o nékterém poplachu, prejdéte pomoci tlacitek se Sipkami na Cislo prislusného poplachu a
stisknéte tlacitko [OK]. Zobrazi se informace o stavu ménice kmito¢tu pred vstupem do rezimu

poplachu.

[Back] [Info]

vas vrati k predchozimu kroku nebo vrstvé v zobrazi informace o prikazu, parametru nebo

navigacni strukture. funkci v libovolném okné displeje. [Info] po-
skytne podrobné informace, kdykoli potfebu-

[Cancel] jete pomoc.

zru&i posledni zménu nebo piikaz pokud ne- Informacni rezim ukonCite stisknutim tlacitka

doslo ke zméné zobrazeni. [Info], [Back] nebo [Cancel].

Navigacni tlacitka

Ctyfi navigaéni Sipky se pouZivaji k navigaci
mezi rlznymi  volbami  dostupnymi
prostfednictvim tlacitek [Quick Menu],
[Main Menu] a [Alarm Log]. Pomoci tlaci-
tek pohybujte kurzorem.

130BT117.10

[OK] se pouziva ke zvoleni parametru ozna-
¢eného kurzorem a k povoleni zmény para-
metru.

Tlacitka pro mistni ovladani jsou umisténa
v dolni ¢asti ovlddaciho panelu.

130BP046.10

[Hand On]
umoziuje ovladat méni¢ kmitoctu pomoci ovladaciho panelu GLCP. Tlacitkem [Hand on] také na-
startujete motor a nyni Ize pomoci tlacitek se Sipkami zadat zadanou hodnotu otacek motoru.
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Prostrednictvim parametru 0-40 Tlacitko [Hand on] na LCPIze zvolit stav tlacitka Zapnuto[1] nebo
Wpnuto [0].
PFi stisknuti tlaCitka [Hand on] zdstanou nasleduijici Fidici signaly stale aktivni:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

o Reset

. Zastaveni volnym dobéhem, inverzni (motor dobéhne do zastaveni)
. Reverzace

e Volba sady parametr, LSB - Volba sady parametrl, MSB

. Prikaz stop prostifednictvim sériové komunikace

. Rychlé zastaveni

. Stejnosmérna brzda

Upozornéni
Externi signaly zastaveni aktivované pomoci fidicich signald nebo sériové sbérnice
potladi ptikaz ,start" zadany prostifednictvim ovladaciho panelu LCP.

[Off]

zastavi pripojeny motor. Prostiednictvim parametru 0-41 Tlacitko [Off] na LCPIze zvolit stav tla-
Citka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0]. Pokud neni vybrana zadna funkce externiho zastaveni a
tlacitko [Off] neni aktivni, Ize motor zastavit pouze odpojenim sitového napajeni.

[Auto On]

umoznuje fidit méni¢ kmitoctu pomoci fidicich svorek nebo sériové komunikace. Kdyz je na fidici
svorky nebo na sbérnici pfiveden signal startu, méni¢ kmitoctu se uvede do Cinnosti. Prostfednic-
tvim parametru 0-42 Tlacitko [Auto on] na LCPIze zvolit stav tlatitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto

[0].
Upozornéni
Aktivni signal HAND-OFF-AUTO pres digitalni vstupy ma vyssi prioritu nez ovladaci
tlacitka [Hand on] - [Auto on].

[Reset]

se pouziva k vynulovani ménice kmitoCtu po spusténi poplachu (vypnuti). Prostfednictvim para-
metru 0-43 T7/acitko [Reset] na LCP |ze zvolit stav tlalitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].

Zkratku k parametru vyvolate stisknutim tlacitka [Main Menu] na 3 sekundy. Zkratka umozni
primy pfistup k libovolnému parametru.
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6.1.3. Prace s numerickym ovladacim panelem LCP (NLCP)

Nasledujici pokyny plati pro numericky ovla-
daci panel NLCP (LCP 101).

Ovladaci panel je rozdélen na cCtyfi funkéni
skupiny: [ e

130BA181.10

1. Numericky displej.

2.  Tladitko Menu a kontrolky slouzici ke 2
zméné parametrd a k pfepinani funk-
ci displeje. é

3. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED ’ L& D
diody).

:

4.  Ovladaci tlacitka a kontrolky (LED
diody).
Obrdzek 6.1: Numericky ovladaci panel LCP
Upozornéni (NLCP)

U numerického ovladaciho pan-

elu (LCP 101) nelze kopirovat B s

parametry.

Vyberte jeden z nasledujicich rezimti:
Stav: Zobrazuje stav méni¢e kmitoCtu nebo
motoru. Obrazek 6.2: Pfiklad stavového displeje
Pokud nastane poplach, ovladaci panel NLCP
se automaticky prepne do zobrazeni stavu.
Lze zobrazit ¢isla poplach(. i

Rychlé nastaveni nebo hlavni nabidka:
Zobrazeni parametr(l a nastaveni parametrQ.

Obrézek 6.3: Priklad zobrazeni poplachu

Kontrolky (LED diody): Tlacitko Menu
. Zelené LED dioda/On: Oznatuje, e [Menu] Vyberte jeden z nasledujicich rezimi:
je zapnuta ovladaci sekce. . Stav
. Zlutd LED dioda/Wrn.: Oznacuje vy- . Rychlé nastaveni
strahu.

. Hlavni nabidka
. Blikajici Cervend LED dioda/Alarm:
Oznacuje poplach.

Hlavni nabidka se pouZiva k programovani vSech parametrd.
Parametry jsou pristupné ihned po vytvoreni hesla prostrednictvim par. 0-60, 0-61, 0-65 nebo

0-66.
Rychlé nastaveni se pouziva k nastaveni ménice kmitoCtu pouze pomoci nejdllezitéjsich para-
metrd.

Hodnoty parametrd Ize zménit pomoci Sipek nahoru/doll v okamziku, kdy hodnota blika.
Vyberte hlavni nabidku. Stisknéte opakované tlacitko [Menu], dokud se nerozsviti kontrolka hlavni
nabidky.

Vyberte skupinu parametr{ [xx-__] a stisknéte tlacitko [OK].

Vyberte parametr [__-xx] a stisknéte tlacitko [OK].

Je-li parametr parametrem pole, vyberte Cislo pole a stisknéte tlacitko [OK].

Vlyberte pozadovanou datovou hodnotu a stisknéte tlacitko [OK].
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Navigacni tlacitka [Back] pro krokovani zpét.

Tlacitka se Sipkami [A] [ V] se pouzivaji k pfechazeni mezi skupinami parametr(l, parametry a
v ramci parametrd.

[OK] se pouziva ke zvoleni parametru oznaceného kurzorem a k povoleni zmény parametru.

o
=
I
~
=}
o
o
Q
@
=

Obrézek 6.4: Priklad zobrazeni na displeji

Ovladaci tlacitka
Tlacitka pro mistni ovladani jsou umisténa
v dolni ¢asti ovladaciho panelu.

130BP046.10

Obrazek 6.5: Ovladaci tlacitka numerického ovla-
daciho panelu LCP (NLCP)

[Hand On] umoznuje ovladat méni¢ kmitoCtu pomoci ovlddaciho panelu LCP. Tlacitkem [Hand
on] také nastartujete motor a nyni Ize pomoci tlacitek se Sipkami zadat Udaje o otackach motoru.
Prostrednictvim parametru 0-40 Tlacitko [Hand on] na LCPze zvolit stav tlacitka Zapnuto[1] nebo
Vypnuto [0].

Externi signaly zastaveni aktivované pomoci Fidicich signalll nebo sériové sbérnice potladi pfikaz
Jstart" zadany prostfednictvim ovladaciho panelu LCP.
PFi stisknuti tlacitka [Hand on] zlstanou nasledujici fidici signdly stale aktivni:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Obnovit

. Volny dobéh, inverzni

. Reverzace

e  Volba sady parametr{, LSB - Volba sady parametrd, MSB
. Prikaz stop prostifednictvim sériové komunikace

. Rychlé zastaveni

. Stejnosmérna brzda

[ Off] zastavi pripojeny motor. Prostrednictvim parametru 0-41 7/acitko [Off] na LCPIze zvolit stav
tlacitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].

Pokud neni vybrana zadna funkce externiho zastaveni a tlacitko [Off] neni aktivni, Ize motor za-
stavit odpojenim sitového napajeni.

[Auto On] umoziuje Fidit méni¢ kmitoctu pomoci fidicich svorek nebo sériové komunikace. Kdyz
je na fidici svorky nebo na sbérnici priveden signal startu, méni¢ kmitoctu se uvede do ¢innosti.
Prostrednictvim parametru 0-42 7lacitko [Auto on] na LCPlze zvolit stav tlacitka Zapnuto[1] nebo
Wpnuto [0].
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Upozornéni
Aktivni signal Ru¢né - Vyp - Auto pres digitalni vstupy ma vyssi prioritu nez ovladaci
tlacitka [Hand on] [Auto on].

[Reset] se pouziva k vynulovani ménice kmitoctu po spusténi poplachu (vypnuti). Prostfednictvim
parametru 0-43 T7lacitko [Reset] na LCPlze zvolit stav tlacitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].

6.1.4. Pripojeni sbérnice RS-485

Jeden nebo vice ménicl kmitoctu Ize pfipojit
k Fidici jednotce (master) pomoci standardni-
ho rozhrani RS-485. Svorka 68 je pripojena k
signalu P (TX+, RX+) a svorka 69 je pfipojena
k signalu N (TX-,RX-).

1308A060.11

RS 485[—

Kdyz ma byt k dané master jednotce pfipojeno
vice ménicl kmitoctu, pouZijte paralelni pfipo- %
jeni.

Obrézek 6.6: Priklad pripojeni.

Aby nedochazelo k moznym vyrovnavacim proud@m ve stinéni, m{ize byt kabelové stinéni uzem-
néno pres svorku 61, ktera je pfipojena ke kostre pres RC clen.

Ukonceni sbérnice

Sbérnice RS-485 musi byt ukoncena odporovou siti na obou koncich. Pokud je méni¢ kmitoctu
prvnim nebo poslednim zafizenim ve smycCce systému RS-485, nastavte prepinac¢ S801 na fidici
karté na hodnotu ON.

Dalsi informace naleznete v odstavci Prepinace 5201, S202 a S801.

6.1.5. Pripojeni pocitace k ménici kmitoctu

Pokud chcete ovladat nebo programovat méni¢ kmitoCtu pomoci pocitace, nainstalujte do pocitace
software pro nastavovani MCT 10.

PocitaC je pfipojen pomoci standardniho (hostitel/zafizeni) USB kabelu nebo prostrednictvim roz-
hrani RS-485, jak je uvedeno v PfiruCce projektanta VLT ® AQUA Drive, v kapitole Instalace >
Instalace riznych pfipojeni .

Upozornéni

Pripojeni USB je galvanicky oddéleno od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich
svorek s vysokym napétim. Pfipojeni USB je pfipojeno k ochranné zemi na meénici
kmitoctu. Pro pfipojeni pocitace ke konektoru USB ménice kmitoctu pouZijte jediné
izolovany prenosny pocitac.
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130BT308.11

Obrézek 6.7: Pripojeni kabelem USB
6.1.6. Softwarové nastroje pro PC

Software pro PC - MCT 10

VSechny méni¢e kmitoCtu jsou vybaveny sériovym komunikacnim portem. Spole¢nost Danfoss
poskytuje pocitacovy nastroj zajistujici komunikaci mezi pocitatem a méni¢em kmitoctu, software
pro nastavovani VLT Motion Control Tool MCT 10.

Software pro nastavovani MCT 10

MCT 10 byl navrZen jako snadno pouzitelny, interaktivni nastroj pro nastaveni parametr{l v nasich
ménicich kmitoctu. Software je mozné stahnout z internetového serveru spolecnosti Danfoss
http://www.vlt-software.com.

Software pro nastaveni MCT 10 je uzitecny pro:

. Planovani komunikacni sité v rezimu offline. MCT 10 obsahuje Uplnou databazi ménict
kmitoctu.

. Objednavani ménict kmitoctu online.

. Ukladani nastaveni pro vSechny ménice kmitoctu.

e Vyménu ménice kmitoctu v siti.

e Jednoduchou a presnou dokumentaci nastaveni ménice kmitoctu po uvedeni do provozu.
. RozSifovani stavajici sité.

. Podporovany budou i ménice kmitoctu vyvijené v budoucnosti.

Software pro nastaveni MCT 10 podporuje sbérnici Profibus DP-V1 prostfednictvim pfipojeni Ma-
ster tfidy 2. Umoznuje Cist a zapisovat parametry ménice kmitoctu online prostrednictvim sité
Profibus. Tim je eliminovana potieba dalsi komunikacni sité.
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Ulozeni nastaveni ménice kmitoctu:

1.  Pripojte pocitaC k jednotce prostfednictvim komunikacniho portu USB. (Poznamka: Ve
spojeni s portem USB pouZijte pocitac izolovany od sité. NedodrZenim tohoto pokynu
mdZete zplsobit poskozeni zafizeni.)

2.  Spust'te software pro nastavovani MCT 10
3.  Zvolte moznost ,Read from drive"
4.  Zvolte moznost ,Save as"

VSechny parametry jsou nyni uloZeny v pocitaci.

Nacteni nastaveni ménice kmitoctu:
1.  Pripojte pocitac k méniCi kmitoCtu prostrednictvim komunikacniho portu USB
2. Spustte software pro nastavovani MCT 10
3.  Zvolte moznost ,Open". Zobrazi se ulozené soubory

4.  Otevrete prislusny soubor

5. Zvolte moznost ,Write to drive"

V$echna nastaveni parametrl budou nyni pfenesena do ménice kmitoctu.
Pro software pro nastavovani MCT 10 je k dispozici zvIastni ptirucka: MG.10.R2.02.

Moduly softwaru pro nastaveni MCT 10
Softwarovy balik zahrnuje nasledujici moduly:

Software pro nastavovani MCT 10

Nastaveni parametrd

Kopirovani do a z méni¢d kmitoctu

Dokumentaci a tisténou podobu nastaveni parametr{l véetné diagramd

Ext. uzivatelské rozhrani

Plan preventivni Gdrzby

Nastaveni hodin

Programovani nacasovanych akci

Nastaveni Inteligentniho regulatoru provozu
Nastroj pro konfiguraci regulatoru kaskady

Objednaci cislo:
Objednejte si disk CD-ROM se softwarem pro nastavovani MCT 10 pomoci kédového disla
130B1000.

Software MCT 10 Ize také stdhnout z webovych strdnek spoleCnosti Danfoss:
WWW.DANFOSS.COM, Business Area: Motion Controls.
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6.1.7. Tipy a triky

* Pro vétSinu vodnich aplikaci a aplikaci odpadnich vod poskytuji nejjednodussi a
nejrychlejsi pristup ke vsem obvyklym poZadovanym parametrdim rychlé menu,
rychlé nastaveni a nastaveni funkci.

Kdykoli je to mozné, provadejte test AMA, ktery zajisti nelepsi vykon na hfideli.
Kontrast displeje Ize nastavit stisknutim tlacitka [Status] a tlacitka [A] pro ztma-
veni displeje nebo stisknutim tlacitka [Status] a tladitka [W] pro zesvétleni

displeje.

& Pod [Quick Menu] a [Changes Made] jsou zobrazeny vSechny parametry, které
byly zménény oproti tovarnimu nastaveni.

* Pristup k libovolnému parametru ziskate stisknutim a podrzenim tlacitka [Main
Menu] po dobu 3 sekund.

* Pro Ucely servisu doporucujeme zkopirovat vSechny parametry do ovladaciho

panelu LCP. Dalsi informace naleznete v parametru 0-50.

Tabulka 6.1: Tipy a triky

6.1.8. E{Elll,ly pirenos nastaveni parametri pomoci ovladaciho panelu

Po dokonéeni nastaveni ménic¢e kmitoctu doporucujeme ulozit (zalohovat) nastaveni parametr(
v ovladacim panelu GLCP nebo do pocitace prostrednictvim softwaru pro nastavovani MCT 10.

Upozornéni
Pred provadénim libovolné z téchto operaci zastavte motor.

UloZeni dat v ovladacim panelu LCP:
1.  Prejdéte k par. 0-50 Kopirovani pres LCP
2. Stisknéte tlacitko [OK]
3.  Vyberte ,VSe do LCP"
4.  Stisknéte tlacitko [OK]

VSechna nastaveni parametr(l se nyni uloZi do ovladaciho panelu GLCP, coz je indikovano ukaza-
telem prdbéhu. Kdyz je zkopirovano 100 % dat, stisknéte tlacitko [OK].

Ovladaci panel GLCP Ize nyni pfipojit k jinému ménici kmito¢tu a zkopirovat nastaveni parametr{
do tohoto ménice.

Pfenos dat z ovladaciho panelu LCP do ménice kmitoctu:
1.  Prejdéte k par. 0-50 Kopirovani pres LCP
2. Stisknéte tlacitko [OK]
3.  Vyberte ,VSe z LCP"
4.  Stisknéte tlacitko [OK]

Nastaveni parametr{ ulozena v ovladacim panelu GLCP se nyni pfenesou do ménice kmitoctu, coz
je indikovano ukazatelem prbéhu. Kdyz je zkopirovano 100 % dat, stisknéte tlacitko [OK].
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6.1.9. Inicializace na vychozi nastaveni

Ménic¢ kmitoCtu mZete inicializovat na vychozi nastaveni dvéma zplsoby:

Doporucena inicializace (pres par. 14-22)

1. Vyberte par. 14-22. Par. 14-22 inicializuje vée s vyjimkou:
oy v 14-50 RFI 1
2. Stisknéte tlacitko [OK]. 8-30 Protokol
y PP n 8-31 Adresa
3. Vyb,erte, moznost ,Inicializace™ (u 83 Pienasova rychlost
ovladaciho panelu NLCP vyberte mo- 8-35 Minimélni zpoZdéni odezvy
Jnost 2“)_ 8-36 Max. zpoZdeni odezvy
" 8-37 Max. zpozdéni mezi znaky
4, Stisknéte tladitko [OK]. 15-00 az 15-05 Provozni Gdaje
15-20 az 15-22 Historie zaznamd
Vypnéte jednotku a pockejte, aZ se 15-30 az 15-32 Pamet’ poruch
displej vypne.
6.  Znovu pripojte napajeni. Méni¢ kmi-
toctu se vynuluje. Prvni spusténi trva
o nékolik sekund déle.
Upozornéni
Parametry vybrané ve viastni nabidce zlistanou pritomny s vychozim tovarnim na-
stavenim.

Manualni inicializace

Upozornéni

PFi provadéni rucni inicializace jsou vynulovana nastaveni sériové komunikace, RFI
filtru (par. 14-50) a paméti poruch.

Jsou odebrany parametry vybrané ve viastni nabidce.

1. Odpojte sitové napajeni a pockejte, dokud displej nezhasne.

2a. V pripadé grafického ovladaciho panelu GLCP stisknéte soucasné pri zapnuti tla-
Citka [Status] - [Main Menu] - [OK].

2b. V pripadé numerického ovladaciho panelu stisknéte pfi zapnuti tlacitko [Menu].

3. Po péti sekundach tlacitka uvolnéte.

4, Méni¢ kmitoctu je nyni naprogramovan podle vychozich nastaveni.

Parametr inicializuje vSechny hodnoty s vyjimkou nasledujicich:

15-00 Pocet hodin provozu
15-03 Pocet zapnuti
15-04 Pocet prehrati
15-05 Pocet prepéti
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Danfiti

7. Programovani menice kmitoctu

7. Programovani ménice kmitoctu

7.1. Programovani

7.1.1. Nastaveni parametri

Skupina Nazev Funkce

0- Provoz/displej Parametry souvisejici se zakladnimi funkcemi ménic¢e kmitoctu, funkce
tlacitek ovladaciho panelu LCP a konfigurace displeje panelu LCP.

1- Zatéz/motor Skupina parametr(l pro nastaveni motoru.

2- Brzdy Skupina parametrl pro nastaveni funkci brzd v ménici kmitoctu.

3- Zadana hodnota/Rampy Parametry pro praci se Zadanymi hodnotami, definice omezeni a konfi-
gurace reakce ménice kmitoctu na zmény.

4- Omezeni/Vystrahy Skupina parametrd pro konfiguraci omezeni a vystrah.

5- Dig. vstup/vystup Skupina parametr(l pro konfiguraci digitalnich vstupd a vystupg.

6- Anal. vstup/vyst. Skupina parametrd pro konfiguraci analogovych vstupd a vystup(i.

8- Komunikace a doplriky Skupina parametrd pro konfiguraci komunikace a dopliiké.

9- Profibus Skupina parametrd specifickych pro Profibus.

10- DeviceNet Fieldbus Skupina parametr(l specifickych pro DeviceNet.

11- LonWorks Skupina parametrdl specifickych pro LonWorks.

13- Smart Logic Skupina parametr{l pro inteligentni regultor provozu.

14- Specialni funkce Skupina parametrd pro konfiguraci specialnich funkci ménice kmitoctu.
15- Informace o ménici Skupina parametrdl obsahujici informace o ménici kmitoctu, napriklad
i provozni udaje, hardwarovou konfiguraci a verze softwaru.

16- Udaje na displeji Skupina parametrd pro Udaje na displeji, napriklad platné zadané hod-

noty, napéti, fidici, poplachova, vystrazna a stavova slova.

18- Informace a udaje na displeji Tato skupina parametrl obsahuje poslednich 10 zaznam( o preventivni
Udrzbé.

20- Zpétna vazba ménice Tato skupina parametr(i se pouziva ke konfiguraci zpétné vazby PID re-
gulatoru, ktery fidi vystupni kmitocet jednotky.

21- Rozsifend zpétna vazba Parametry pro konfiguraci tfi PID regulator s rozsifenou zpétnou vaz-
bou.

22- Funkce aplikaci Tyto parametry sleduji aplikace ve vodarenstvi.

23- Funkce zaloZené na Case Tyto parametry se tykaji akci, které je tfeba provadét na denni nebo
tydenni bazi, napfiklad réizné zadané hodnoty pro pracovni a mimopra-
covni dobu.

25- Funkce zékladniho regulatoru ka- Parametry pro konfiguraci zakladniho regulatoru kaskady pro sekvencni

skady fizeni vice Cerpadel.

26- DoplInék - analogové vstupy/vy- Parametry pro konfiguraci doplriku - analogovych vstupd a vystupd, MCB

stupy MCB 109 109.

27- Rozsifeny reguldtor kaskady Parametry pro konfiguraci rozsifeného regulatoru kaskady.

29- Funkce aplikaci ve vodarenstvi  Parametry pro nastaveni funkci specifickych pro vodni systémy.

31- Doplnék - bypass Parametry pro konfiguraci doplriku - bypassu.

Tabulka 7.1: Skupiny parametr(

Popisy a volby parametrl se zobrazuji na displeji na grafickém (GLCP) nebo numerickém (NLCP)
ovladacim panelu. (Podrobnosti naleznete v Casti 5.) Tyto parametry jsou pristupné stisknutim
tlacitka [Quick Menu] nebo [Main Menu] na ovladacim panelu. Rychla nabidka se pouziva predev-
§im pro uvedeni jednotky do provozu poskytnutim parametrd nezbytnych pro spusténi. Hlavni
nabidka poskytuje pFistup ke vSem parametrdm pfi detailnim aplika¢nim programovani.

VSechny svorky digitalnich vstupl a vystupl a analogovych vstupl a vystup jsou multifunkéni.
VSechny svorky maji vychozi funkce nastavené z vyroby, které jsou vhodné pro vétSinu aplikaci
ve vodarenstvi, ale jsou-li vyzadovany jiné specialni funkce, musi byt naprogramovany ve skupiné
parametrl 5 nebo 6.

7.1.2. Rezim rychlé nabidky

Ovladaci panel GLCP umozZriuje pfistup ke véem parametrm uvedenym v rychlych nabidkach.
Ovladaci panel NLCP umozZriuje pfistup pouze k parametrdm rychlého nastaveni. Nastaveni para-
metrd prostfednictvim tlacitka [Quick Menu]:
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Stisknéte tlacitko [Quick Menu]. V seznamu jsou uvedeny rdizné oblasti obsazené v rychlé nabidce.

U¢&inné nastaveni parametri pro aplika-

ce ve vodarenstvi

Pomoci tlacitka [Quick Menu] Ize snadno nastavit parametry pro vétSinu aplikaci ve vodarenstvi
a v oboru zpracovani odpadnich vod.

Optimalni zplsob nastaveni parametrd pomoci tlacitka [Quick Menu] je nasledujici:

1. Vyberte polozku [Rychlé nastaveni] a vyberte zakladni nastaveni motoru, doby rozbéhu/
dobéhu a podobné.

2. Vyberte poloZku [Nastaveni funkci] a nastavte pozadované funkce ménice kmitoctu -
pokud jiz nejsou pokryty nastavenim polozky [Rychlé nastaveni].

3.  Mdzete volit moznosti Obecnda nastaveni, Nastaveni reZimu bez zpétné vazby a Nastaveni
reZimu se zpétnou vazbou.

Doporucujeme provést nastaveni v uvedeném poradi.

Vyberete-li moznost Viastn/ nabidka, zobrazite pouze parametry, které byly vybrany predem a
naprogramovany jako vlastni parametry. Napfiklad vyrobce OEM Cerpadla nebo zafizeni mohl tyto
parametry predem naprogramovat do Vlastni nabidky béhem uvedeni do provozu pfi vyrobé, aby
zjednodusil uvedeni do provozu nebo jemné doladéni v misté instalace. Tyto parametry jsou vy-
brany v par. 0-25 Viastni nabidka. V této nabidce Ize definovat az 20 rdznych parametrd.

Par. Oznaceni [Jed-
notky]
0-01 Jazyk
1-20 Vykon motoru [kW]
1-22 Napéti motoru I\
1-23 Kmitocet motoru [Hz]
1-24 Proud motoru [A]
032 Function Setups 1-25 Jmenovité otacky motoru [ot./
min.]
ﬂE Changes Made 3-41 Rampa 1, doba rozbéhu  [s]
120 BPOGS. 11 3-42 Rampa 1, doba dobéhu  [s]
4-11 Minimalni otacky motoru  [ot./
Obrazek 7.1: Zobrazeni rychlé nabidky. S min. ]
4-13 Maximalni otacky motoru  [ot./
min.]
1-29 Automatické prizplsobeni [AMA]
k motoru

Tabulka 7.2: Parametry rychlého nastaveni

*Zobrazeni na displeji zavisi na volbach provedenych v par. 0-02 a 0-03. Vychozi nastaveni para-
metrd 0-02 a 0-03 zavisi na tom, do které oblasti svéta je méni¢ kmitoctu dodavan, ale mlze byt
preprogramovano dle potteby.

Pokud je na svorce 27 vybrana hodnota Bez funkce, neni ke spusténi tfeba pFipojovat ke svorce
27 +24 V.

Pokud je na svorce 27 vybrana hodnota Dobeh, inv. (vychozi tovarni hodnota), je ke spusténi
treba pripojit ke svorce 27 +24 V.
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Po zvoleni polozky Provedené zmeény ziskate informace o:

e poslednich 10 zménach. Pomoci navigacnich tladitek Sipka nahoru/dol& méZete prochazet
poslednich 10 zménénych parametrd.

D zménach provedenych od vychoziho nastaveni.

Zvolite-li polozku Zaznamy, ziskate informace o Udajich na fadcich displeji. Informace se zobrazuji
ve formé graf.

Zobrazit Ize pouze parametry displeje vybrané v par. 0-20 a 0-24. Do paméti Ize uloZit az 120
vzorkd pro pozdéjsi poufziti.

0-01 Jazyk
Moznost: Funkce:
Definuje jazyk pouzity na displeji.

[0] *  Anglicky

1-20 Vykon motoru [kW]

Rozsah: Funkce:
Spojeno [0,09 - 500 kW] Zadejte jmenovity vykon motoru v kW podle (dajd na typovém
s vel- Stitku motoru. Vychozi hodnota odpovida jmenovitému vystupu
ikosti* jednotky.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru. V zavislosti
na nastaveni par. 0-03 Regionaini nastavenineni zobrazen bud’
par. 1-20, nebo par. 1-21 Vykon motoru.

1-22 Napéti motoru

Rozsah: Funkce:
Spojeno [10 - 1000 V] Zadejte jmenovity vykon motoru v kW podle dajd na typovém
s vel- Stitku motoru. Vychozi hodnota odpovida jmenovitému vystupu
ikosti* jednotky.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-23 Kmitocet motoru

Rozsah: Funkce:

Spojeno [20 - 1000 Hz] Vyberte z (dajl na typovém Stitku motoru hodnotu kmitoctu
s vel- motoru. Pro provoz pfi 87 Hz nastavte u motord 230/400 V (da-
ikosti* je z typového stitku pro 230 V/50 Hz. Upravte par. 4-13 Maxi-

madini otacky motoru [ot./min.) a par. 3-03 Max. Zadana
hodnota na aplikaci s kmitoCtem 87 Hz.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-24 Proud motoru

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0,1 - 10 000 A] Zadejte hodnotu jmenovitého proudu motoru podle (dajd na
s vel typovém Stitku motoru. Tyto Udaje se pouZivaji k vypoCtu mo-
ikosti* mentu motoru, tepelné ochrany motoru a podobné.
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Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-25 Jmenovité otacky motoru

Rozsah: Funkce:

Spojeno [100 - 60 000 ot./ Zadejte hodnotu jmenovitych otacek motoru podle Gdajd na ty-
s  vel-min.] povém Stitku motoru. Data se pouzivaji k vypoCtu automatic-
ikosti* kych kompenzaci motoru.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

3-41 Rampa 1, doba rozbéhu

Rozsah: Funkce:

3 ¥ [1-3600 s] Zadejte dobu rozbéhu, tedy dobu zrychleni z 0 ot./min. na jme-
novité otacky motoru nm,n (par. 1-25). Zvolte dobu rozbéhu tak,
aby vystupni proud neprekrocil béhem rozbéhu mezni hodnotu
proudu v par. 4-18. Viz doba dobéhu nastavena v par. 3-42.

tacc X nnorm par.1 — 25]

par3 —41 = ; 5]
Arefl ot./min.]
ot./min.} 1308A169.11
P 4-13
Horni me
Zadand | _ - | -
hodnota /| |
P 1-25 | }
Otacky 1 | |
motoru I
[ [
Pa-11 [l -
Dolni meZ 1 1|
|1 [
| : [
| |
1 1 ! 1 \
+—4 T L
P 3-41 [ I 1 p3x2 |Cas
IDoba [l | | Doba |
rozbé&hu [ | | dobéhu
| |
| < tdec — F—— tdec —

3-42 Rampa 1, doba dobéhu

Rozsah: Funkce:

3 g% [1 - 3600 s] Zadejte dobu dobéhu, tedy dobu zpomaleni ze jmenovitych ot-
acek motoru nmn (par. 1-25). Zvolte dobu dobéhu tak, aby
v invertoru nedochazelo k pfepéti zplisobenému generatorovym
provozem motoru a aby generovany proud neprekrocil limit sta-
noveny v par. 4-18. Viz doba rozbéhu v parametru 3-41.

tdec X nnorm [ par.1 — 25] [s]
Arefl ot./min.]

par.3 —42 =
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4-11 Minimalni otacky motoru [ot./min.]

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0 - 60 000 ot./min.] Zadejte minimalni hodnotu otacek motoru. Minimalni otacky
s vel- motoru Ize nastavit tak, aby odpovidaly doporuceni vyrobce mo-
ikosti* toru. Minimalni otacky motoru nesmi pfesahnout nastaveni par.

4-13 Maximalini otacky motoru [ot./min.].

4-13 Maximalni otacky motoru [ot./min.]

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0 - 60 000 ot./min.] Zadejte maximalni hodnotu otacek motoru. Maximalni otacky
s vel- motoru Ize nastavit tak, aby odpovidaly doporuceni vyrobce pro
ikosti* maximalni jmenovité otacky motoru. Maximalni otacky motoru

nesmi presahnout nastaveni par. 4-11 Minimaini otacky motoru
[ot./min.]. Zobrazen bude pouze parametr 4-11 nebo 4-12. Za-
visi to na dalSich nastavenich parametrd v hlavni nabidce a na
vychozich nastavenich podle geografického umisténi.

Upozornéni
Vystupni kmitocet ménice kmitoCtu nesmi nikdy pfesahnout hodnotu vyssi nez 1/10
spinaciho kmitoctu.

1-29 Automatické p¥izplisobeni k motoru (AMA)
Moznost: Funkce:

Funkce AMA optimalizuje dynamicky vykon motoru automatic-
kou optimalizaci rozsifenych parametr motoru (par. 1-30 az
1-35) v klidovém stavu.

[0] * VYPNUTO Bez funkce
[1] Zapnout  kompletni provede test AMA odporu statoru Rs, odporu rotoru Ry, rozpty-
test AMA lové reaktance statoru xi, rozptylové reaktance rotoru Xz a

hlavni reaktance Xn.

[2] Zapnout omezeny bude proveden pouze omezeny test AMA odporu statoru Rs v
test AMA systému. Vyberte tuto moznost, jestlize je mezi ménicem kmi-
toctu a motorem vlozen LC filtr.

Po zvoleni hodnoty [1] nebo [2] aktivujte funkci AMA stisknutim tlacitka [Hand on]. Viz také ¢ast
Automatické pfizpisobeni k motoru. Po probéhnuti normalni sekvence se na displeji zobrazi text:
Dokoncete AMA stisknutim [OK]". Po stisknuti tlaCitka [OK] bude méni¢ kmitoctu pfipraven k pro-
vozu.

Poznamka:

e Pro nejlepsi prizplisobeni ménice kmitoctu provadéjte AMA u studeného motoru.

. Test AMA nelze provést pfi otacejicim se motoru.

Upozornéni

Je dileZité, abyste spravné nastavili par. motoru 1-2* Data motoru, protoze se vy-
uzivaji v algoritmu AMA. Text AMA musi byt proveden proto, aby bylo dosazeno
optimalniho dynamického vykonu motoru. Test m{ze trvat v zavislosti na vykonové
zatiZitelnosti motoru az 10 minut.
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Upozornéni
Vyhnéte se externimu generovani momentu béhem testu AMA.

Upozornéni
Pokud se zméni nastaveni nékterého z par. 1-2* Data motoru, rozsitené parametry

motoru par. 1-30 aZ 1-39 se vrati k vychozimu nastaveni.
Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

Viz &ast Automatické prizpdsobeni k motoru - priklad pouziti.

7.1.3. Nastaveni funkci

60

Nastaveni funkci poskytuje rychly a snadny pristup ke véem parametrlim poZadovanym pro vétsinu
aplikaci ve vodarenstvi a zpracovani odpadnich vod véetné kvadratického momentu, konstantniho
momentu, ¢erpadel, davkovacich ¢erpadel, studnovych cerpadel, pomocnych Cerpadel, misicich
Cerpadel, vétracich ventilatord a jinych aplikaci zahrnujicich ¢erpadla a ventilatory. Dalsi funkce
zahrnuji rovnéz parametry pro vybér proménnych, které budou zobrazovany na displeji ovladdaciho
panelu LCP, pevné digitalni otacky, méfitko analogovych zadanych hodnot, aplikace se zpétnou
vazbou s jednou ¢i vice zdnami a specifické funkce souvisejici s aplikacemi ve vodarenstvi a zpra-

covani odpadnich vod.

Pristup do Nastaveni funkci - priklad

Status

3
1013y

14.4Hz
Ok

Auto Remote Bunning

Fao  BEEA  ZEokW

130BT110.10

£33 5208 {

130BT112.10

01 ry Personal fMenu
02 Ouyick Setup

i3 Function Setups
05 Changes Made

Obrdzek 7.2: Krok 1: Zapnéte méni¢ kmitoctu

(rozsviti se kontrolka On).

TE.1 5 4.32A8

[l
1013

i1 My Perzonal Fenu

02 Ouick Setup
03 Function Setups
05 Changes Made

130BT111.10

Obrézek 7.4: Krok 3: Pomoci navigacnich tlacitek
nahoru a dolli prejdéte na Nastaveni funkci. Stis-

knéte tlacitko [OK].

Obrazek 7.3: Krok 2: Stisknéte tlacitko [Quick Me-
nus] (zobrazi se volby rychlych menu).

0.000rpm 0000 i
7]

1 General Settings
03-2 Open Loop Settinas
03-3 Closed Loop Settings

130BA500.10

Obrdzek 7.5: Krok 4: Zobrazi se mozZnosti menu
Nastaveni funkci. Zvolte polozku 03-1 Obecna na-

staveni; Stisknéte tlacitko [OK].
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0.000 rpm 0000 {5

General Settings

130BA501.10

i03-10 Clock Settings
03-11 Display Settings
03-1Z2 Analog Dutput
03-13 Felays

0000rpm 0000 {5 3
03-12 5
E-50 Terminal 42 Output §

Specd

Obrézek 7.6: Krok 5: Pomoci navigacnich tlacitek
nahoru a dold prejdéte dold napf. na moznost
03-12 Analogové vystupy. Stisknéte tlacitko [OK].

0.000rpm 0O00 iy
03-12
B-50 Terminal 42 Qutput

130BA502.10

[100] Output frequetcy

Obrazek 7.7: Krok 6: Zvolte parametr 6-50 Svorka
42, vystup. Stisknéte tlacitko [OK].

Obrézek 7.8: Krok 7: Pomoci navigacnich tlacitek
se Sipkou nahoru/dolé vyberte nékterou z mo-

Znosti. Stisknéte tlacitko [OK].

Parametry menu Nastaveni funkci jsou seskupeny nasledujicim zplsobem:

Q3-1 Obecna nastaveni

Q3-10 Nastaveni hodin |Q3-11 Nastaveni displeje

Q3-12 Analogovy vystup Q3-13 Relé

0-70 Nastaveni data a Casu |0-20 Radek displeje 1.1 -
malé pismo

0-71 Format data 0-21 Radek displeje 1.2 -
malé pismo

0-72 Format Casu 0-22 Radek displeje 1.3 -
malé pismo

0-74 DST/Letni ¢as 0-23 Radek displeje 2 - velké
pismo

0-76 DST/Letni Cas - zacatek | 0-24 Radek displeje 3 - velké
pismo

0-77 DST/Letni ¢as - konec |0-37 Zobrazovany text 1
0-38 Zobrazovany text 2
0-39 Zobrazovany text 3

6-50 Svorka 42, Vystup Relé 1 = 5-40 Funkce relé

6-51 Svorka 42, Vystup, min. |Relé 2 > 5-40 Funkce relé
méfitko
6-52 Svorka 42, Vystup, max.|Volitelné relé 7 = 5-40
méfitko Funkce relé
Volitelné relé 8 = 5-40
Funkce relé
Volitelné relé 9 = 5-40
Funkce relé

Q3-2 Nastaveni reZimu bez zp. vazby

Q3-20 Digitalni Zadana hodnota

Q3-21 Analogova zadana hodnota

3-02 Minimalni zadana hodnota
3-02 Maximalni Zadana hodnota
3-10 Pevna zadana hodnota

5-13 Svorka 29, Digitalni vstup
5-14 Svorka 32, Digitalni vstup
5-15 Svorka 33, Digitalni vstup

3-02 Minimalni Zadana hodnota
3-02 Maximalni Zadana hodnota
6-10 Svorka 53, nizké napéti

6-11 Svorka 53, vysoké napéti
6-14 Svorka 53, nizka Z. h./zpétna vazba
6-15 Svorka 53, vys. 7. h./zpétna vazba
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Q3-3 Nastaveni rezimu se zp. vazbou

Q3-30 Nastaveni zpétné vazby Q3-31 Nastaveni PID regulatoru
1-00 Rezim konfigurace 20-81 PID, normalini nebo inverzni fizeni
20-12 Jednotka z. h./zpétné vazby 20-82 PID, aktivacni otacky [ot./min.]
3-02 Minimalini Zadana hodnota 20-21 Z4dana hodnota 1

3-02 Maximalni Zédana hodnota 20-93 PID, proporcionalni zesileni

6-20 Svorka 54, nizké napéti 20-94 PID, integracni ¢asova konstanta

6-21 Svorka 54, vysoké napéti

6-24 Svorka 54, nizka Z. h./zpétna vazba
6-25 Svorka 54, vys. Z. h./zpétna vazba
6-00 Doba ¢asové prodlevy pracovni nuly
6-01 Funkce casové prodlevy pracovni nuly

0-20 Radek displeje 1.1 - malé pismo
Moznost: Funkce:

Vyberte proménnou, kterd bude zobrazena v prvnim fadku vle-
vo.

[0] Z4dna Neni vybrana zadna hodnota pro zobrazeni
[37] Zobrazovany text 1 Aktualni fidici slovo

[38] Zobrazovany text 2 Umoznuje napsat textovy retézec pro zobrazeni na panelu LCP
nebo pro Cteni prostfednictvim sériové komunikace.

[39] Zobrazovany text 3~ Umoznuje napsat textovy retézec pro zobrazeni na panelu LCP
nebo pro Cteni prostifednictvim sériové komunikace.

[89] Zobrazeni data a Casu Zobrazuje aktualni datum a cas.

[953] Varovné slovo Profi- Zobrazi varovani tykajici se komunikace sbérnice Profibus.
bus

[1005] Pocitadlo chyb pfeno- Zobrazeni poctu chyb pienosu fizeného protokolem CAN od po-
su sledniho zapnuti.

[1006] Pocitadlo chyb prijmu Zobrazeni poctu chyb prijmu fizeného protokolem CAN od po-
sledniho zapnuti.

[1007] Pocitadlo vypnuti Zobrazeni poctu udalosti vypnuti sbérnice od posledniho zapnu-
sbérnice ti.

[1013] Parametr vystrahy Zobrazeni vystrazného slova specifického pro DeviceNet. Kazdé
vystraze je pfifazen jeden samostatny bit.

[1115] Vystrazné slovo LON Zobrazuje vystrahy specifické pro LON.

[1117] Verze XIF Zobrazuje verzi souboru externiho rozhrani v ¢ipu Neuron C do-
pliiku LON.

[1118] Verze LON Works Zobrazuje verzi programu v Cipu Neuron C doplriku LON.

[1501] Hodin v béhu Zobrazuje pocet hodin béhu motoru.

[1502] Pocitadlo kWh Zobrazuje spotrebu energie v kWh.

[1600] Ridici slovo Zobrazeni Fidictho slova zaslaného z ménite kmitoctu
prostrednictvim sériového komunikacniho portu v hexadecimal-
nim kodu.

[1601] * Zadana hodnota [jed- Celkovad Z4dand hodnota (soudet digitalni/analogové/pevné/
notky] sbérnicové/ulozené zad. h./korekce kmitoctu nahoru a doll) ve
vybranych jednotkach.
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[1602]

[1603]
[1605]

[1609]

[1610]
[1611]
[1612]
[1613]
[1614]
[1615]

[1616]

[1617]

[1618]

[1622]
[1630]
[1632]

[1633]

[1634]

[1635]

[1636]

[1637]
[1638]
[1639]
[1650]

Zadana hodnota v %

Stavové slovo

Skute¢na hodnota ot.
[%]
Vlastni udaje na dis-
pleji

Vykon [kW]
Vykon [HP]
Napéti motoru
Kmitocet motoru
Proud motoru

Kmitocet [%]

Moment [Nm]

Otacky [ot./min.]

Teplota motoru

Moment [%]
Napéti meziobvodu
Brzdna energie/s

Brzdna energie/2 min.

Teplota chladice

Tepelné zatizeni mé-
nice

Jmenovity proud
stfidace
Max. proud stridace

Stav SL regulatoru
Teplota fidici karty

Externi zadana hod-
nota

M 7. Programovani ménice kmitoctu

Celkové zadana hodnota (soucet digitdlni/analogové/pevné/
sbérnicové/uloZené Zad. h./korekce kmitoCtu nahoru a doll) v
procentech.

Aktudlini stavové slovo

Jedna nebo vice vystrah v hexadecimalnim kédu

Zobrazeni uzivatelem definovanych (dajd z parametrd 0-30,
0-31 a 0-32.

Skutecny vykon spotifebovany motorem v kW.

Skutecny vykon spotfebovany motorem v HP.

Napéti privadéné do motoru.

Kmitocet motoru, tj. vystupni kmitocet ménice kmitoctu v Hz.
Fazovy proud motoru méfeny jako efektivni hodnota.

Kmitocet motoru, tj. vystupni kmitocet ménice kmitoctu v pro-
centech.

Aktuadlini zatizeni motoru jako procento jmenovitého momentu
motoru.

Otacky v ot./min., tj. otacky hridele motoru v rezimu se zpétnou
vazbou zalozené na Udajich zadanych z typového Stitku motoru,
vystupnim kmitoctu a zatizeni ménice kmitoctu.

Tepelné zatizeni motoru vypocitané funkci ETR. Viz také skupina
parametr( 1-9* Teplota motoru.

Zobrazuje skutecny generovany moment v procentech.
Udava napéti meziobvodu ménice kmitoctu.

Zobrazeni aktualniho brzdného vykonu prenaseného na externi
brzdny rezistor.
Uvadéna je okamzita hodnota.

Brzdny vykon prenaseny na externi brzdny rezistor. Stredni vy-
kon je nepretrzité vypocitavan za poslednich 120 sekund.

Udava aktualni teplotu chladice méni¢e kmitoCtu. Limit samo-
¢inného vypnuti je 95 £ 5 °C, ke zpétnému pripojeni dojde pri
teploté 70 + 5 °C.

Procentualni zatizeni invertord
Jmenovity proud ménice kmitoctu

Maximalni proud ménice kmitoctu
Stav udalosti spusténé regulatorem
Teplota ridici karty.

Soucet externich zadanych hodnot v procentech, tj. soucet ana-
logové/pulsni/sbérnicové hodnoty.
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[1652]

[1653]

[1654]

[1655]

[1656]

[1660]

[1661]

[1662]

[1663]

[1664]

[1665]

[1666]

[1667]

[1668]

[1669]

[1670]

[1671]

[1672]
[1673]
[1675]

[1676]

[1677]

[1680]

Zpétna vazba [jednot-
ky]

Z&d. hodn. dig. pot.

Zpétnd vazba 1 [jed-
notky]

Zpétna vazba 2 [jed-
notky]

Zpétna vazba 3 [jed-
notky]

Digitalni vstup

Svorka 53, nastaveni
prepinace
Analogovy vstup 53

Svorka 54, nastaveni
prepinace
Analogovy vstup 54

Analogovy vystup 42
[mA]

Digitalni vystup [bi-
narni]

Kmit. vstup, svorka 29
[Hz]

Kmit. vstup, svorka 33
[Hz]

Pulsni vystup, svorka
27 [Hz]

Pulsni vystup, svorka
29 [Hz]

Reléovy vystup [bi-
narni]

Cita¢ A

Citat B

Anal. vstup X30/11

Anal. vstup X30/12

Analogovy vystup

X30/8 [mA]
Fieldbus, CTW 1

MG.20.M2.48 -

Danfiti

Hodnota signalu v jednotkach z naprogramovanych digitalnich
vstupd.

Zobrazeni prispévku digitalniho potenciometru k aktualni zada-
né hodnote.

Zobrazeni hodnoty zpétné vazby 1 - viz také par. 20-0*.
Zobrazeni hodnoty zpétné vazby 2 - viz také par. 20-0*.
Zobrazeni hodnoty zpétné vazby 3 - viz také par. 20-0*.

Zobrazi stav 6 svorek digitalnich vstupd (18, 19, 27, 29, 32 a
33). Vstup 18 odpovida bitu Gplné nalevo. Nizky signal = 0; vy-
soky signal = 1.

Nastaveni vstupni svorky 53. Proud = 0; napéti = 1.
Zobrazeni skute¢né hodnoty na vstupu 53 jako zadané hodnoty
nebo jako chranéné hodnoty.

Nastaveni vstupni svorky 54. Proud = 0; napéti = 1.
Zobrazeni skute¢né hodnoty na vstupu 54 jako zadané hodnoty
nebo jako chranéné hodnoty.

Skute¢nda hodnota na vystupu 42 v mA. Proménnou reprezen-
tovanou na vystupu 42 vyberte pomoci parametru 6-50.

Binarni hodnota vsech digitalnich vystupd.
Zobrazeni skute¢né hodnoty kmitoCtu pouzitého na svorce 29
jako pulsni vstup.

Zobrazeni skutecné hodnoty kmitoctu pouzitého na svorce 33
jako pulsni vstup.

Zobrazeni skute¢né hodnoty puls@l pfivedenych na svorku 27
v rezimu digitalniho vystupu.

Zobrazeni skute¢né hodnoty pulsti pfivedenych na svorku 29
v rezimu digitalniho vystupu.

Zobrazeni nastaveni vsech relé.

Zobrazeni aktualni hodnoty citace A.
Zobrazeni aktudlni hodnoty Citace A.

Aktudini hodnota signalu na vstupu X30/11 (volitelna obecna
karta V/V)

Aktudlni hodnota signalu na vstupu X30/12 (volitelnd obecna
karta V/V)

Aktudlni hodnota na vystupu X30/8 (volitelna obecna karta V/
V). Zobrazenou proménnou vyberte v par. 6-60.

Ridici slovo pfijaté ze sbérnice Master.
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[1682]

[1684]
[1685]
[1686]
[1690]

[1691]

[1692]

[1693]

[1694]

[1695]

[1696]

[1830]

[1831]

[1832]

[1833]

[1834]

[1835]

[2117]

[2118]

[2119]
[2137]

[2138]

[2139]

Fieldbus, Z. H. 1

Kom. doplnék STW
FC port, CTW 1
FC port, Z.H.1

Poplachové slovo
Poplachové slovo 2
Vystrazné slovo
Vystrazné slovo 2
Rozsit. stavové slovo

Rozsif. stavové slovo

2

Slovo Udrzby

Analogovy vstup
X42/1

Analogovy vstup
X42/3

Analogovy vstup
X42/5

Analogovy vystup
X42/7 [V]

Analogovy vystup
X42/9 [V]

Analogovy vystup
X42/11 [V]

Ext. 1 Zadana hodno-
ta [jednotky]

Ext. 1 Zpétna vazba
[jednotky]

Ext. 1 Vystup [%]

Ext. 2 Zadana hodno-
ta [jednotky]

Ext. 2 Zpétnd vazba
[jednotky]

Ext. 2 Vystup [%]

Danfiti

Hlavni Zadana hodnota odeslana prostrednictvim Fidiciho slova
pres sériovou komunikacni sit' napt. ze systému fizeni budovy,
programovatelného automatu nebo jiného regulatoru Master.

Rozsifené stavové slovo volitelné komunikacni karty Fieldbus.
Ridici slovo pfijaté ze sbérnice Master.
Stavové slovo zaslané na sbérnici Master.

Jeden nebo vice poplachl v hexadecimalnim kodu (pouZito pro
sériovou komunikaci)

Jeden nebo vice poplachl v hexadecimalnim kdédu (pouZito pro
sériovou komunikaci)

Jedna nebo vice vystrah v hexadecimalnim kodu (pouZito pro
sériovou komunikaci)

Jedna nebo vice vystrah v hexadecimalnim kodu (pouzito pro
sériovou komunikaci)

Jeden nebo nékolik stavd v Sestnactkovém kodu (pouzito pro
sériovou komunikaci)

Jeden nebo nékolik stavl v Sestnactkovém kddu (pouZito pro
sériovou komunikaci)

Bity odrazeji stav naprogramovanych udalosti preventivni
Udrzby ve skupiné parametrd 23-1%*.

Zobrazuje hodnotu signalu pfivedeného na svorku X42/1 na
analogové vstupné-vystupni karté.

Zobrazuje hodnotu signalu privedeného na svorku X42/3 na
analogové vstupné-vystupni karte.

Zobrazuje hodnotu signalu pfivedeného na svorku X42/5 na
analogové vstupné-vystupni karté.

Zobrazuje hodnotu signalu privedeného na svorku X42/7 na
analogové vstupné-vystupni karte.

Zobrazuje hodnotu signalu privedeného na svorku X42/9 na
analogové vstupné-vystupni karté.

Zobrazuje hodnotu signalu privedeného na svorku X42/11 na
analogové vstupné-vystupni karté.

Z4dana hodnota pro rozsiteny regultor zpétné vazby 1.
Hodnota signalu zpétné vazby pro rozsireny regulator zpétné
vazby 1.

Hodnota vystupu z rozsifeného regulatoru zpétné vazby 1.
Zadana hodnota pro rozsiteny regulator zpétné vazby 2.
Hodnota signalu zpétné vazby pro rozsiteny regulator zpétné
vazby 2.

Hodnota vystupu z rozsifeného regulatoru zpétné vazby 2.
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[2157] Ext. 3 Zadana hodno- Zadand hodnota pro roziteny regulator zpétné vazby 3.
ta [jednotky]

[2158] Ext. 3 Zpétna vazba Hodnota signalu zpétné vazby pro rozsifeny regulator zpétné

[jednotky] vazby 3.
[2159] Ext. Vystup [%] Hodnota vystupu z rozsiteného regulatoru zpétné vazby 3.
[2230] Vykon pfi nulovém Vypocitany vykon pfi nulovém pritoku pro aktudlni provozni ot-
pritoku acky
[2580] Stav kaskady Stav pro provoz regulatoru kaskady
[2581] Stav Cerpadla Stav pro provoz jednotlivych cerpadel fizenych regulatorem ka-
skady
Upozornéni

Podrobné informace naleznete v PFirucce programatora ménice VLT ® AQUA
Drive, MG.20.0X.YY.

0-21 Radek displeje 1.2 - malé pismo
Moznost: Funkce:

Vyberte proménnou, kterd bude zobrazena v prvnim fadku
uprostied.

[1662] * Analogovy vstup 53  Moznosti jsou stejné jako u par. 0-20 Radek displeje 1.1 - malé
pismo.

0-22 Radek displeje 1.3 - malé pismo

Moznost: Funkce:
Vyberte proménnou, ktera bude zobrazena v prvnim radku vpra-
vo.

[1614] * Proud motoru Moznosti jsou stejné jako u par. 0-20 Rddek displeje 1.1 - malé
pismo.

0-23 Radek displeje 2 - velké pismo
MozZnost: Funkce:

Vyberte proménnou, ktera bude zobrazena v druhém fadku.
Moznosti jsou stejné jako u par. 0-20 Radek displeje 1.1 - malé
pismo.

[1615] * Kmitocet

0-24 Radek displeje 3 - velké pismo

MozZnost: Funkce:
[1652] * Zpétna vazba [jednot- Vyberte proménnou, kterd bude zobrazena v druhém Fadku.
ky] Moznosti jsou stejné jako u par. 0-20 Radek displeje 1.1 - malé
pismo.
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0-37 Zobrazovany text 1
MozZnost: Funkce:

Do tohoto parametru Ize zapsat samostatny textovy retézec,
ktery se zobrazi na displeji panelu LCP nebo bude piecten po-
moci sériové komunikace. Pokud ma byt trvale zobrazen, zvolte
hodnotu Zobrazovany text 1 v par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 nebo
0-24, Radek displeje XXX. Ke zméné znak{ pouZijte tlacitko
nebo v na ovladacim panelu LCP. K posunu kurzoru poufZijte
tlacitka < a ». Znak, na kterém je umistén kurzor, mizete zmé-
nit. Ke zméné znakl pouZijte tlaCitko 4 nebo v na ovlddacim
panelu LCP. Znak mizete vloZit umisténim kurzoru mezi dva
znaky a stisknutim tlacitka 4 nebo v.

0-38 Zobrazovany text 2
Moznost: Funkce:

Do tohoto parametru Ize zapsat samostatny textovy retézec,
ktery se zobrazi na displeji panelu LCP nebo bude precten po-
moci sériové komunikace. Pokud ma byt trvale zobrazen, zvolte
hodnotu Zobrazovany text 2 v par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 nebo
0-24, Radek displeje XXX. Ke zméné znak{ pouZijte tlacitko &
nebo v na ovladacim panelu LCP. K posunu kurzoru pouZijte
tlaCitka < a ». Znak, na kterém je umistén kurzor, mlzete zmé-
nit. Znak mdzete vloZit umisténim kurzoru mezi dva znaky a
stisknutim tlacitka 4 nebo v.

0-39 Zobrazovany text 3
MozZnost: Funkce:

Do tohoto parametru Ize zapsat samostatny textovy retézec,
ktery se zobrazi na displeji panelu LCP nebo bude pfecten po-
moci sériové komunikace. Pokud ma byt trvale zobrazen, zvolte
hodnotu Zobrazovany text 3 v par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 nebo
0-24, Radek displeje XXX. Ke zméné znak{l pouZijte tlacitko
nebo v na ovladacim panelu LCP. K posunu kurzoru pouZijte
tlacitka < a ». Znak, na kterém je umistén kurzor, mizete zmé-
nit. Znak mdzete vloZit umisténim kurzoru mezi dva znaky a
stisknutim tlacitka 4 nebo v.

0-70 Nastaveni data a casu

Rozsah: Funkce:
2000-01 [2000-01-01 00:00] Nastavuje datum a Cas internich hodin. Pouzity format se na-
-01 stavuje v par. 0-71 a 0-72.
00:00 — ..
2099-12 Upozornéni . o
01 Tento parametr nezobrazuje skutecny Cas. Ten Ize
.E0 * odecist z par. 0-89. Hodiny nezac¢nou bézet, dokud
23:59 L P , .
neni zadano nastaveni odlisné od vychoziho.
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0-71 Format data

Moznost: Funkce:

[0]* RRRR-MM-DD Nastavuje format data pouzity v ovladacim panelu LCP.
[1] DD-MM-RRRR Nastavuje format data pouzity v ovladacim panelu LCP.
[2] MM/DD/RRRR Nastavuje format data pouzity v ovladacim panelu LCP.

0-72 Format casu

Moznost: Funkce:

Nastavuje format Casu pouZity v ovladacim panelu LCP.
[0]* 24H
[1] 12 H

0-74 DST/Letni cas
Moznost: Funkce:

Zvolte zplsob prace s letnim ¢asem. Chcete-li nastavit letni ¢as
rucné, zadejte poCatecni a konecné datum v par. 0-76 a 0-77.
[0]*  VYPNUTO
[2] Rucné

0-76 DST/Letni cas - zacatek
Rozsah: Funkce:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Nastavte pocatecni datum a Cas letniho ¢asu. Datum se progra-
-01 2099-12-3123:59] muje ve formatu vybraném v par. 0-71.
00:00*

0-77 DST/Letni c¢as - konec
Rozsah: Funkce:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Nastavte konec¢né datum a Cas letniho ¢asu. Datum se progra-
-01 2099-12-3123:59] muje ve formatu vybraném v par. 0-71.
00:00*

1-00 Rezim konfigurace
Moznost: Funkce:

[0] *  Bez zpétné vazby Otacky motoru jsou uréeny pomoci zadané hodnoty otacek nebo
nastavenim pozadovanych otacek v ru¢nim rezimu.
Rezim Bez zpétné vazby se pouziva rovnéz tehdy, kdyz je ménic
kmitoctu soudasti Fidiciho systému se zpétnou vazbou zaloZe-
ného na externim PID regulatoru, ktery poskytuje signal zadané
hodnoty otacek jako vystup.

[3] Se zpétnou vazbou  Otacky motoru budou urcéeny zadanou hodnotou z vestavéného
PID regulatoru a budou se ménit v ramci fidiciho procesu se
zpétnou vazbou (napf. udrzovani konstantniho tlaku nebo prd-
toku). PID regulator je tfeba nakonfigurovat v parametrech 20-
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** Zpétna vazba ménice nebo prostrednictvim Nastaveni funkci
po stisknuti tlacitka [Quick Menus].

Tento parametr nelze ménit, pokud motor bézi.

Upozornéni
Pokud je nastaven rezim se zpétnou vazbou, ptikazy Reverzace a Start, reverzace
nezméni smér otaceni motoru.

7 v

3-02 Minimalni zadana hodnota

Rozsah: Funkce:

0 jedno-[-100 000,000 — par. Zadejte minimalni Zadanou hodnotu. Minimalni Zadana hodnota
tek*  3-03] je nejnizsi hodnota dosazena souctem vSech zadanych hodnot.

7 v

3-03 Maximalni Zzadana hodnota

MozZnost: Funkce:

[0 jed-Par. 3-02 - 100 Zadejte maximalni Zadanou hodnotu. Maximalni zadana hodno-

notek] * 000,000 ta je nejvyssi hodnota dosazena souctem vsech Zadanych hod-
not.

7 v

3-10 Pevna zadana hodnota

Pole [8]

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] V tomto parametru mzete pomoci index{ zadat az 8 rliznych
pevnych zadanych hodnot (0-7). Pevna zZadana hodnota je urce-
na jako procento hodnoty Refuax (par. 3-03 Maximaini Zadana
hodnota) nebo jako procento jinych externich Zadanych hodnot.
Pokud je naprogramovana hodnota Refuin nerovna 0 (par. 3-02
Minimalni Zadand hodnota), vypocita se pevna zadana hodnota
jako procento plného rozsahu zadané hodnoty, tedy na zakladé
rozdilu mezi Refwax a Refwin. Poté se hodnota pripocita k
Refmin. Pouzivate-li pevné Zadané hodnoty, vyberte hodnotu
Pevna z. h., bit 0 / 1 / 2 [16], [17] nebo [18] pro prislusné di-
gitalni vstupy ve skupiné parametré 5.1* Digitalni vstupy.

TOUBAT4Y.1U

Preset 76543210

$—— —10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]

$—— —11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]

L———11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]
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5-13 Svorka 29, Digitalni vstup
Moznost:

fo1*

Bez funkce

Funkce:

Stejné moznosti a funkce jako u parametru 5-1* Digitaini vstu-

5-14 Svorka 32, Digitalni vstup
Moznost:

fo1 *

Bez funkce

Funkce:

Stejné moznosti a funkce jako u parametru 5-1* Digitaini vstu-

py s vyjimkou Pulsniho vstupu.

5-15 Svorka 33, Digitalni vstup
MozZnost:

fo1 *

Bez funkce

5-40 Funkce relé

Funkce:

Stejné moznosti a funkce jako u parametru 5-1* Djgitain/ vstu-

Pole [8]

(Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

Vybérem moznosti definujete funkci relé.
Vybér jednotlivych mechanickych relé se provadi v parametru pole.

(0]
(1]
(2]
(3]

(4]

(5] *
(6]
(8]
(9]
[10]

[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
(18]

Bez funkce

Rizeni pripraveno
Ménic pripraven
Méni¢ pfipraven/dal-
kové

Pripraveno/bez  vy-
strahy

Béh

Béh/bez vystrahy
Z4d. h./bez vyst.
Poplach

Poplach nebo vystra-
ha

Na momentovém om.
Mimo proud. rozsah
Pod proudem, nizky
Nad proudem, vysoky
Mimo rozsah otacek
Pod otackami, nizké
Nad otackami, vysoké

Mimo rozsah Vykono-
vy rozsah

MG.20.M2.48
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[19]
[20]
[21]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
[35]
[36]
[37]
[40]
[41]
[42]
[45]
[46]
[47]
[60]
[61]
[62]
[63]
[64]
[65]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]
[75]
[80]
[81]
[82]
[83]
[84]
[85]
[160]
[161]
[165]
[166]
[167]
[168]
[169]
[180]
[181]

Pod nizk. zp. vazbou
Nad vys. zp. vazbou
Tepelna vystraha
Reverzace

Sbérnice v poradku
Mom. om. a zast.
Brzda, zadna vystr.
Brzda pfipravena
Chyba brzdy (IGBT)
Externi zablokovani
Bit fidiciho slova 11
Bit fidiciho slova 12
Mimo rozsah z. h.
Pod nizkou Zz. h.
Nad vys. Z. h.

Rizeni sbérnici

Riz. sb., ¢as. limit 1
Riz. sb., ¢as. limit 0
Komparator 0
Komparator 1
Komparator 2
Komparator 3
Komparator 4
Komparator 5
Logické pravidlo 0
Logické pravidlo 1
Logické pravidlo 2
Logické pravidlo 3
Logické pravidlo 4
Logické pravidlo 5
Digitalni vystup SL A
DigitaIni vystup SL B
Digitalni vystup SL C
Digitalni vystup SL D
Digitalni vystup SL E
Digitalni vystup SL F
Zadny poplach

Béh, reverzace
Lokalni z.h. aktivni
Dalkova Z.h. aktivni
Prikaz Start aktivni
Ménic v rucnim rez.
Ménic v autom. rez.
Chyba hodin

Prev. Udrzba

Danfiti

7. Programovani ménice kmitoctu
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[190] Nulovy pritok

[191] Suché cerpadlo

[192] Konec kfivky

[193] Rezim spanku

[194] PretrZzeny pas

[195] Rizeni obtokového ve-
ntilu

[196]  PInéni potrubi

[211]  Cerpadlo kaskady 1
[212] Cerpadlo kaskady 2
[213] Cerpadlo kaskady 3
[223]  Poplach, zablokovani

[224] Rezim obchazeni je
aktivni

6-00 Doba casové prodlevy pracovni nuly
Rozsah: Funkce:

10s* [1-995s] Zadejte dobu casové prodlevy pracovni nuly. Doba Casové pro-
dlevy pracovni nuly je aktivni pro analogové vstupy, tj. pro
svorku 53 nebo 54, je pfifazena proudu a pouziva se jako zdroj
Zadané hodnoty nebo zpétné vazby. Pokud hodnota signalu za-
dané hodnoty spojena s vybranym proudovym vstupem pokles-
ne pod 50 % hodnoty nastavené v par. 6-10, 6-12, 6-20 nebo
6-22 po dobu delSi nez je doba nastavena v par. 6-00, aktivuje
se funkce vybrana v par. 6-01.

6-01 Funkce casové prodlevy pracovni nuly

Moznost: Funkce:

Vyberte funkci Casové prodlevy. Funkce nastavena v par. 6-01
bude aktivovana, jestlize vstupni signal na svorce 53 nebo 54
poklesne pod 50 % hodnoty v par. 6-10, par. 6-12, par. 6-20
nebo par. 6-22 po dobu definovanou v par. 6-00. Pokud nastane
nékolik ¢asovych prodlev soucasné, ménic¢ kmitoCtu seradi pri-
ority funkci pfi ¢asové prodlevé nasledujicim zplisobem:

1. Par. 6-01 Funkce casové prodievy pracovni nuly
2. Par. 8-04 Funkce casové prodlevy fidiciho slova

Vystupni kmitoCet ménice kmitoctu mize byt:
. [1] uloZen na aktualni hodnoté

. [2] pfeveden na zastaveni

. [3] preveden na konstantni otacky

. [4] preveden na max. otacky

. [5] zménén na zastaveni s naslednym vypnutim

Pokud vyberete sadu 1-4, par. 0-10, Aktivni sada, musi byt na-
staven na hodnotu Externi volba, [9].

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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[0]*  Vypnuto

[1] UloZeni vystupu
[2] Stop

[3] Konstantni otacky
[4] Max. otacky

[5] Stop a vypnuti

Z&8dan& hodnota/zpétn& vazba
[ot./min.] A
Par 6-xx

Vys. 26d. hodn./ 1500
zpétn& vazba 1200

130BA038.12

900
600

zpétnG vazba
1v 5V 1oV [V

Par 6-xx
’N1zké napéti’ nebo Analogovy vstup
‘mal§ proud’
Par 6—xx
'NTzké nap#it’ nebo
'maly proud’

6-10 Svorka 53, nizké napéti
Rozsah: Funkce:

0,07 v* [0,00 - par. 6-11] Zadejte hodnotu nizkého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté nizké zZadané hod-
noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 6-14.

6-11 Svorka 53, vysoké napéti
Rozsah: Funkce:

10,0 V* [Par. 6-10 az 10,0 V] Zadejte hodnotu vysokého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté vysoké Zadané hod-
noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 6-15.

6-14 Svorka 53, nizka z. h./zpétna vazba

Rozsah: Funkce:
0 jedno-[-1 000 000,000 az Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-
tek* par. 6-15] noté nizkého napéti nebo proudu nastavené v par. 6-10 a 6-12.

6-15 Svorka 53, vys. Z. h./zpétna vazba Hodnota

Rozsah: Funkce:

100,000 [Par. 6-14 az 1 000 Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-
jedno- 000,000] noté vysokého napéti nebo proudu nastavené v par. 6-11/6-13.
tek*
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6-20 Svorka 54, nizké napéti

Rozsah:
0,07 V*

[0,00 — par. 6-21]

Funkce:

Zadejte hodnotu nizkého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté nizké zadané hod-

noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 6-24.

6-21 Svorka 54, vysoké napéti

Rozsah:

Funkce:

10,0 V* [Par. 6-20 aZz 10,0 V] Zadejte hodnotu vysokého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté vysoké zadané hod-

noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 6-25.

6-24 Svorka 54, nizka z. h./zpétna vazba
Rozsah:
0 jedno-[-1 000 000,000 az Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-

tek*

par. 6-25]

7 v

Funkce:

noté nizkého napéti nebo proudu nastavené v par. 6-20/6-22.

6-25 Svorka 54, vysoka zad. hodn./zpétna vazba
Rozsah:
100,000 [Par. 6-24 az 1 000 Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-

jedno-
tek*

000,000]

6-50 Svorka 42, Vystup

Funkce:

noté vysokého napéti nebo proudu nastavené v par. 6-21/6-23.

Moznost:

[0] Bez funkce

[100] * Vystupni kmitocet

[101] ZAdana hodnota

[102] Zpétna vazba

[103] Proud motoru

[104] Moment rel. k omez.

[105] Moment rel. k jmen.

[106] Vykon

[107] Otacky

[108] Moment

[113] Ext. se zpétnou vaz-
bou 1

[114] Ext. se zpétnou vaz-
bou 2

[115] Ext. se zpétnou vaz-
bou 3

[130]  Vyst. kmit. 4-20 mA

[131]  Z&d. hodn. 4-20 mA

[132] Zp. vazba 4-20 mA

[133] Pr. mot. 4-20 mA

MG.20.M2.48
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[134]

[135]
[136]
[137]
[138]
[139]
[140]
[141]
[142]
[143]

[144]

[145]

Mom.;% 4-20
mA

Mom.;% jm.;4-20 mA
Vykon 4-20 mA
Otacky 4-20 mA
Moment 4-20 mA
Rizeni sb. 0-20 mA
Rizeni sb. 4-20 mA
Lim. Fiz. sb., 0-20 mA
Lim. fiz. sb., 4-20 mA

Ext. se zpétnou vaz-
bou 1, 4-20 mA

Ext. se zpétnou vaz-
bou 2, 4-20 mA

Ext. se zpétnou vaz-
bou 3, 4-20 mA

om.;

Danfiti

Vyberte funkci svorky 42 jako analogového proudového vystu-
pu.

6-51 Svorka 42, Vystup, min. méritko
Funkce:

Rozsah:

0%*

[0 — 200 %]

Zadejte minimalni vystupni hodnotu vybraného analogového
signalu na svorce 42 jako procento maximalni hodnoty signalu.
Nap¥. pokud je pozadovana hodnota 0 mA (nebo 0 Hz) pfi 25 %
maximalni hodnoty vystupu, naprogramujte hodnotu 25 %. Na-
staveni méfitka hodnot az do 100 % nesmi pfesahnout odpovi-
dajici nastaveni v par. 6-52.

Proud

(mAl §

130BA075.10

-
-
-

-
J-

»

T 1 -
% Analogovy  Analogovy 100% Analogovy

vystup, min. vystup, max. vystupni

méfitko méfitko signal

P 6-51 P 6-52 pf.:otacky
[ot./min.]

6-52 Svorka 42, Vystup, max. méritko

Rozsah:
100%* [0,00 — 200 %]

Funkce:

Stanovte méfitko maximalniho vystupu vybraného analogového
signalu na svorce 42. Nastavte hodnotu na maximalni hodnotu
signalu proudového vystupu. Méfitko vystupu nastavte tak, aby
pfi plném rozsahu byl proud mensi nez 20 mA nebo aby byl 20
mA pfi vystupu mensim nez 100 % maximalni hodnoty signalu.
Je-li pozadovan vystupni proud 20 mA jako hodnota odpovidajici
0 - 100 % pIného méfitka, naprogramujte v parametru tuto
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procentudlni hodnotu, tj. 50 % = 20 mA. Pokud je pozadovan
pfi maximalnim vystupu (100 %) proud mezi 4 a 20 mA, vypo-
Citejte procentudlni hodnotu nasledujicim zplisobem:

20 mA/ poZadovdno maximalni proud x 100 %

20 mA
i.e. 10mA: x 100% =200 %
10 mA ? ?
Proud 2
re]
[mA] A §
a2}
Q
20 —+ e
Jo |
-7 I
0/4 — | |
— T p 1 >
0% Analogovy  Analogovy 100% Analogovy
vystup, min. vystup, max. vystupni
méfitko méfitko signal
P 6-51 P 6-52 pF.:otacky
[ot./min.]

20-12 Jednotka z. h./zpétné vazby

Moznost:

[0] Zadna
[1* %

[5] pulsy/min.
[10] 1/min.
[11] ot./min.
[12] pulsy/s
[20] I/s

[21] I/min.
[22] I/hod.
[23] m3/s
[24] m3/min.
[25] m3/hod.
[30]  ka/s
[31] kg/min.
[32] kg/hod.
[33] t/min.
[34] t/hod.
[40] m/s
[41] m/min.
[45] m

[60] °C

[70] mbar
[71] bar
[72] Pa

Funkce:
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[73] kPa
[74] m WG
[75] mm Hg
[80] kw
[120] GPM
[121] gal./s

[122] gal./min.
[123] gal./hod.
[124] CFM

[125] stopy3/s
[126]  stopy3/min.
[127]  stopy3/hod.
[130] Ib/s

[131] Ib/min.
[132] Ib/hod.
[140] stopy/s
[141] stopy/min.
[145] stopy

[160] °F

[170] psi

[171] Ib/palec?

[172] in WG

[173] stopy WG

[174] inHg

[180] HP Tento parametr urcuje jednotky pouZité pro zadanou hodnotu a

zpétnou vazbu, které PID regulator pouziva k Fizeni vystupniho
kmito¢tu ménice kmitoctu.

20-21 Zadana hodnota 1

Rozsah: Funkce:

0.000% [Refuiv par.3-02 - Zadana hodnota 1 se v reZimu se zpétnou vazbou pouzivé k za-
Refwax par. 3-03 JED- dani zadané hodnoty, kterou pouzivé PID reguldtor ménice
NOTKY  (z  par. kmitoCtu. Viz popis parametru 20-20 Funkce zpétné vazby.
20-12)]

Upozornéni

Zde zadana zadana hodnota se pfida k libovolnym
dalsim zapnutym Zadanym hodnotam (viz skupina
parametr 3-1%).

20-81 PID, normalni nebo inverzni Fizeni
Moznost: Funkce:
[0]*  Normalni
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[1] Inverzni NormaéiniT0] zpGsobi, Ze vystupni kmitocet ménice kmitoctu po-
klesne, je-li zpétna vazba vyssi nez zadana hodnota. To je bézné
u aplikaci s ventilatory a cerpadly fizenymi tlakem.

Inverzni [1] zplisobi, Ze vystupni kmitocet méni¢e kmitoctu
stoupne, je-li zpétna vazba vyssi nez zadana hodnota.

20-82 PID, otacky pri startu [ot./min.]
Rozsah: Funkce:

0* [0 - 6000 ot./min.] Pfi prvnim spusténi se méni¢ kmitoctu nejprve rozbéhne na tyto
vystupni otacky v reZzimu bez zpétné vazby podle aktivni doby
rozbéhu. Kdyz dosdhne naprogramovanych vystupnich otacek,
méni¢ kmitoCtu automaticky prepne do reZimu se zpétnou vaz-
bou a PID regulator zacne fungovat. To je uzitecné v aplikacich,
kdy musi pohanéna zatéZ po startu nejprve rychle akcelerovat
na minimalni otacky.

Upozornéni
Tento parametr je zobrazen pouze tehdy, kdyz je
par. 0-02 nastaven na [0], ot./min..

20-93 PID, proporcionalni zesileni
Rozsah: Funkce:

0.50* [0,00 = Vyp. - 10,00] Tento parametr upravuje vystup PID regulatoru ménice kmitoc-
tu na zakladé odchylky mezi zpétnou vazbou a Zadanou hodno-
tou. Je-li tato hodnota velka, PID regulator reaguje rychle.
Pouzijete-li vsak prilis velkou hodnotu, vystupni kmitoCet ménice
kmitoctu by se mohl stat nestabilnim.

20-94 PID, integracni casova konstanta

Rozsah: Funkce:
20,00 s*[0,01 - 10 000,00 = Integracni Clen prbézné pfidava (integruje) odchylku mezi
Vyp. s] zpétnou vazbou a zadanou hodnotou. To je zapotfebi kvdli to-

mu, aby se odchylka blizila nule. Je-li tato hodnota mala, dojde
k rychlé Upravé otacek ménice kmitoCtu. PouZzijete-li vSak prilis
malou hodnotu, vystupni kmitocet ménice kmitoctu by se mohl
stat nestabilnim.
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7.1.4. Rezim hlavni nabidky

Pristup do rezimu hlavni nabidky poskytuje

ovladaci panel GLCP i panel NLCP. ReZim hlav- 1107 FPH S840 i =
ni nabidky zvolite stisknutim tlacitka [Main Main et g
Menu]. Na obrézku 6.2 jsou vyobrazeny vy- i0-+¥% Operation/Dizplay 2
sledné (idaje, které se zobrazi na displeji ovla- 1-## Load/Mator -
daciho panelu GLCP. Z-%% Brakes

V fadcich 2 az 5 displeje je zobrazen seznam 3-#% Reference / Ramps

skupin parametrd, které Ize volit pomoci tladi-
tek se Sipkou nahoru a dold.

Obrézek 7.9: Priklad zobrazeni na displeji.

Kazdy parametr ma svij nazev a Cislo, které z{stavaji stejné bez ohledu na programovaci rezim.
V rezimu hlavni nabidky jsou parametry rozdéleny do skupin. Prvni Cislice Cisla parametru (zleva)
oznacuje Cislo skupiny parametrd.

V hlavni nabidce Ize ménit vSechny parametry. Pomoci konfigurace jednotky (par. 1-00) se urci
dalsi parametry, které Ize programovat. Naptiklad zvolenim Se zpétnou vazbou povolite dalsi pa-
rametry souvisejici s provozem se zpétnou vazbou. Volitelné karty pridané do jednotky povoli dalsi
parametry spojené s volitelnym zafizenim.

7.1.5. Vybér parametri

V rezimu hlavni nabidky jsou parametry roz-

C. skupiny Skupina parametrd:
déleny do skupin. Vyberte skupinu parametr{ 0 Provoz/displej
pomoci navigacnich tlacitek. . éf:g;/ motor
Pristupné jsou nasledujici skupiny parametrd: 3 74d. hodn./Rampy

4 Omezeni/Vystrahy

5 Dig. vstup/vystup

6 Anal. vstup/vyst.

8 Kom. a dopliiky

9 Profibus

10 CAN Fieldbus

11 LonWorks

13 Smart Logic

14 Specialni funkce

15 Informace 0 meénici

16 Udaje na displeji

18 Udaje na displeji 2

20 Zpétna vazba ménice

21 Ext. se zpétnou vazbou

22 Funkce aplikaci

23 Funkce zaloZené na Case

24 PoZarni rezim

25 Regulator kaskady

26 Doplnék - analogové vstupy/vystupy

MCB 109

Tabulka 7.3: Skupiny parametr.

Po zvoleni skupiny parametrl vyberte para-

metr pomoci navigacnich tlacitek. T40RP 10E48 i E
V prostredni ¢asti displeje ovladaciho panelu Eazic SettingsHNVEE 3
GLCP je zobrazeno Cislo a nazev parametru a 0-01 Language F
také vybrana hodnota parametru.

[0] Enalizh

Obrézek 7.10: Priklad zobrazeni na displeji.
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7. Programovani ménice kmitoctu

7.1.6. Zména udajti

Stisknéte tlacitko [OK].

i AW

Danfiti

Stisknéte tlacitko [Quick Menu] nebo [Main Menu].

K vyhledani parametru, ktery chcete upravit, pouZzijte tlacitka [A] a [V ].

VLT ® AQUA Drive
Navod k pouzivani

K vyhledani skupiny parametrd, kterou chcete upravit, pouZzijte tlacitka [A] a [V].

Pomoci tlacitek [A] a [ W] vyberte spravné nastaveni parametru. Nebo pomoci tlacitek

prejdéte v Cisle na Cislici. Kurzor oznacuje vybranou Cislici, ktera ma byt zménéna. Tla-
Citko [ A] hodnotu zvySuje a tlacitko [ W] ji snizuje.

6.  Stisknutim tlacitka [Cancel] zménu zrusite a stisknutim tladitka [OK] potvrdite zménu a

zadate nové nastaveni.

7.1.7. Zména textovych hodnot

Ma-li vybrany parametr textovou hodnotu, je-
ho hodnota se méni pomoci navigacnich tlaci-
tek se Sipkou nahoru/dold.

Tlacitko Sipka nahoru hodnotu zvysuje a tla-
Citko Sipka doll ji snizuje. Umistéte kurzor na
hodnotu, kterou chcete ulozit a stisknéte tla-
&itko [OK].

S23RPM E.02A

0-01 Language

[M] Chinesze

Cad
LI
0-0%

130BP068.10

Obrézek 7.11: Priklad zobrazeni na displeji.

7.1.8. Zména skupiny ciselnych datovych hodnot

7.1.9. Zména datové hodnoty, krokové

80

Pokud zvoleny parametr reprezentuje nume-
rickd datova hodnota, mézete zvolenou dato-
vou hodnotu ménit pomoci navigacnich tlaci-
tek <> i pomoci navigacnich tlacitek Sipka
nahoru/dold. Pomoci navigacnich tlacitek <>
pohybujte kurzorem horizontalné.

Pomoci navigacnich tlacitek se Sipkou nahoru/
dol& zménte datovou hodnotu. Tlacitko Sipka
nahoru datovou hodnotu zvétSuje a tlacitko
ipka doll ji zmensuje. Umistéte kurzor na
hodnotu, kterou chcete ulozit a stisknéte tla-
Citko [OK].

113FFMH 1.78A

Load depeh, setting
1-60 Low speed load
compensation

1m0

L b 3

K
1613

130BP069.10

Obrazek 7.12: Priklad zobrazeni na displeji.

T23RPM c21A

Load depen. setting
1-60 Low speed Load
compensation

180

L b 3

el
101y

130BP070.10

Obrazek 7.13: PFiklad zobrazeni na displeji.

Nékteré parametry Ize ménit po skocich i plynule. Plati to pro Vykon motoru (par. 1-20), Napéti

motoru (par. 1-22) a Kmitocet motoru (par. 1-23).

Tyto parametry mlzete ménit jako skupinu ciselnych hodnot Gdajt i plynule jako Ciselné hodnoty

Udaijd.
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7.1.10. Udaje na displeji a programovani indexovanych parametrd

Parametry jsou pfi vlozeni do cyklického zasobniku ocislovany.

Parametry 15-30 az 15-32 obsahuji pamét’ poruch, kterou Ize zobrazit na displeji. Vyberte para-
metr, stisknéte tlacitko [OK] a pomoci navigacnich tlacitek se Sipkou nahoru/dold mizete pro-
chazet seznamem hodnot.

Vezméme jako dalsi piklad parametr 3-10:

Vyberte parametr, stisknéte tlacitko [OK] a pomoci navigacnich tlaitek se Sipkou nahoru/doll
mdZete prochazet indexované hodnoty. Chcete-li zménit hodnotu parametru, vyberte indexovanou
hodnotu a stisknéte tlacitko [OK]. Zmérite hodnotu pomoci tladitek se Sipkou nahoru/dold. Stis-
knutim tlacitka [OK] potvrdite nové nastaveni. Stisknutim tlacitka [Cancel] akci zrusite. Stisknutim
tlacitka [Back] opustite parametr.

20-81 PID, normalni nebo inverzni Fizeni

Moznost: Funkce:
[0]*  Normalni
[1] Inverzni NormaéiniT0] zpGsobi, Ze vystupni kmitocet ménice kmitoctu po-

klesne, je-li zpétna vazba vyssi nez zadana hodnota. To je bézné
u aplikaci s ventilatory a Cerpadly fizenymi tlakem.

Inverzni [1] zplsobi, ze vystupni kmitocet méni¢e kmitoctu
stoupne, je-li zpétna vazba vyssi nez zadana hodnota. To je
bézné u chladicich aplikaci fizenych teplotou, napriklad u chla-
dicich vézi.

7.1.11. Inicializace na vychozi nastaveni

Méni¢ kmito¢tu miZete inicializovat na vychozi nastaveni dvéma zpsoby:

Doporucena inicializace (pres par. 14-22)

Vyberte par. 14-22. 6.  Znovu pripojte sitové napajeni. Mé-
Stisknéte tlacitko [OK]. ni¢ kmitoctu je nyni vynulovan.
Vyberte hodnotu ,Inicializace".
Stisknéte tlacitko [OK].

Odpojte sit'ové napajeni a pockejte,
dokud displej nezhasne.

7.  Zménte par. 14-22 zpét na Normain/
provoz.

vi » b=

Upozornéni
Udrzuje parametry vybrané ve viastni nabidce na vychozim tovarnim nastaveni.
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Par. 14-22 inicializuje vSe s vyjimkou:

14-50 RFI 1

8-30 Protokol

8-31 Adresa

8-32 Prenosova rychlost

8-35 Minimalni zpoZdéni odezvy
8-36 Max. zpoZdeni odezvy
8-37 Max. zpozZdéni mezi znaky
15-00 az 15-05 Provozni udaje

15-20 az 15-22 Historie zaznam{

15-30 az 15-32 Pamét’ poruch

Manualni inicializace

1. Odpoijte sitové napa'jeni a poékejte, T(,anltodpgslturf) inicializuje véechny hodnoty s vyjimkou
d0kvl:|d dl‘,SpIeJ .nez,hasne', 7 r112?080 ujlucPéc’ethocﬁn provozu
2a. V pripadé grafického ovladaciho pan- 15-03  Pocet zapnuti
elu LCP 102 stisknéte soucasné pri 15-04  Pocet prehréti
zapnuti tladitka [Status] - [Main Me- 15-05  Pocet prepéti
nu] - [OK].

2b. V pripadé numerického ovladaciho
panelu stisknéte pfi zapnuti tlacitko
[Menu].

3. Po péti sekundach tlacitka uvolnéte.

4. Ménic kmitoCtu je nyni naprogramo-
van podle vychozich nastaveni.

Upozornéni

Pfi provadéni rucni inicializace jsou vynulovana nastaveni sériové komunikace, RFI
filtru (par. 14-50) a paméti poruch.

Jsou odebrany parametry vybrané ve viastni nabidce.

Upozornéni
Po inicializaci a vypnuti a zapnuti se na displeji nékolik minut nezobrazi Zadné infor-
mace.

7.2. Moznosti parametrii

7.2.1. Vychozi nastaveni

Zmény za provozu
~TRUE* (,LANO“) znamena, Ze parametr Ize ménit, kdyZ je méni¢ kmitoCtu v cinnosti a
+FALSE" (,NE") znamend, Ze pred provedenim zmény je nutno ménic¢ kmitoctu zastavit.

4-Set-up (4 sady parametrd)

All set-up (RGzné hodnoty): Parametr Ize jednotlivé nastavit v kazdém ze Ctyf nastaveni, takze
kazdy parametr m{ize mit Ctyfi rlzné hodnoty.

1 set-up (1 hodnota): Hodnota bude stejna ve vSech nastavenich.

Prevodni index
Toto cislo odkazuje na faktor konverze, ktery se pouzije pfi zapisu nebo Cteni prostfednictvim
ménice kmitoctu.

PFevodni in- | 100 ‘ 67 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0 ‘ 1 ‘ 2 3 4 5 6
dex

Pfevodni ‘ 1 ‘1/60 ‘ 100000 ‘ 100000‘ 10000‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0.1 ‘ 0.01 ‘0.00 ‘ 0.000 ‘0.0000 ‘ 0.000001
faktor 0 1 1 1
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Typ udaje Popis Typ

2 Celociselny 8 Int8

3 Celociselny 16 Int16
4 Celociselny 32 Int32
5 Bez znaménka 8 uint8
6 Bez znaménka 16 Uint16
7 Bez znaménka 32 uint32
9 Viditelny fetézec VisStr
33 Normalizovana hodnota, 2 bajty N2

35 Bitova posloupnost 16 booleovskych promé&nnych V2

54 Casovy rozdil bez data TimD

SR = Spojeno s velikosti
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8. Odstranovani problémfi

8.1. Poplachy a vystrahy

Vystraha nebo poplach jsou signalizovany pfislusnou kontrolkou na piedni strané ménice kmitoctu
zobrazeny kédem na displeji.

Viystraha z{stava aktivni, dokud neni odstranéna jeji pficina. Za urcitych okolnosti méze motor
pokracovat v ¢innosti. Vystrazné zpravy mohou byt kritické, ale nemusi tomu tak byt.

V pfipadé poplachu méni¢ kmitoCtu vypne. Poplachy je tfeba vynulovat, aby bylo mozné po od-
stranéni jejich pFiciny znovu obnovit ¢innost. Mlzete tak ucinit ¢tyfmi zplsoby:

1. Pomoci ovladaciho tlacitka [RESET] na ovladacim panelu LCP.
2 Prostfednictvim digitalniho vstupu s funkci ,Resetovat".

3. Prostfednictvim sériové komunikace nebo dopliiku Fieldbus.
4

Automatickym vynulovanim pomoci funkce [Auto Reset], coz je vychozi nastaveni ménice
VLT AQUA Drive. Dalsi informace naleznete v popisu par. 14-20 ZpUsob resetu v PFirucce
programatora ménice VLT AQUA Drive

Upozornéni
Po ru¢nim vynulovani pomoci tlacitka [RESET] na ovladacim panelu restartujte motor
stisknutim tlacitka [AUTO ON] nebo [HAND ON].

Pokud poplach nelze vynulovat, mozna nebyla odstranéna jeho pficina, nebo doslo pfi poplachu
k vypnuti, zablokovani (viz také tabulka na nasledujici strance).

U poplachd, pfi kterych doslo kvdli dalsi ochrané k zablokovani, je tfeba pred vynulovanim popla-
chu vypnout sitové napajeni. Po opétovném zapnut jiz neni méni¢ kmitoCtu zablokovan a Ize ho
po odstranéni pficiny resetovat vySe popsanym zplsobem.

Poplachy, u kterych nedojde k zablokovani, Ize také vynulovat pomoci funkce automatického vy-
nulovani v parametru 14-20 (Upozornéni: automatické probuzeni je mozné!)

Pokud je u kédu v tabulce na nasledujici strance vyznacena vystraha i poplach, znamena to, ze
poplachu pfedchazi vystraha, nebo Ze Ize urcit, zda bude pro danou chybu zobrazena na displeji
vystraha nebo poplach.

To je mozné napriklad v parametru 1-90 7epeind ochrana motoru. Po vyvolani poplachu nebo
vystrahy motor dobéhne a na ménici kmitoctu blika poplach nebo vystraha. Po odstranéni pro-
blému uz pouze bliké poplach.
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Ci-  Popis Vystra- Poplach/Vy- Poplach/zabloko- Zadana hodnota
slo ha pnuti vani parametru
1 Napéti nizsi nez 10 V X
2 Chyba pracovni nuly X) X) 6-01
3 Bez motoru X) 1-80
4 Ztrata faze sitd X) X) X) 14-12
5  Vysoké napéti stejnosmérného mezi- X
obvodu
6  Nizké napéti stejnosmérného meziob- X
vodu
7  Stejnosmérné prepéti X X
8  Stejnosmérné podpéti X X
9 Invertor pretizen X X
10  Prehfati ETR motoru X) (X) 1-90
11  Prehrati termistoru motoru X) X) 1-90
12 Momentové omezeni X X
13 Nadproud X X X
14 Zemni spojeni X X X
15  Potize s hardwarem X X
16  Zkrat X X
17  Uplynuti Casové prodlevy fidiciho slo-  (X) X) 8-04
va
25  Zkrat brzdného rezistoru X
26  Mezni hodnota vykonu brzdného rezi-  (X) X) 2-13
storu
27  Zkrat brzdného stridace X X
28 Kontrola brzdy X) X) 2-15
29  Prehrati vykonové karty X X X
30 Chybéjici motorova faze U X) X) X) 4-58
31 Chybéjici motorova faze V X) X) X) 4-58
32 Chybéjici motorova faze W (X) (X) (X) 4-58
33  Porucha nabiti X X
34 Chyba komunikace se sbérnici Field- X X
bus
38 Vnitfni zavada X X
47  Nizké napéti 24V zdroje X X X
48  Nizké napéti 1,8V zdroje X X
50 AMA - kalibrace se nepodafila X
51  Kontrola AMA Unom @ Inom X
52 AMA - nI'Zk)’/ Inom X
53  AMA - prilis velky motor X
54  AMA - prilis maly motor X
55 AMA - parametr mimo rozsah X
56  Automatické prizplisobeni k motoru X
preruseno uZivatelem
57 AMA - Casovy interval X
58 AMA - vnitfni chyba X X
59  Proudové omezeni X
61 Chyba sledovani X) X) 4-30
62  Vystupni kmitoCet pfi maximalni hod- X
noté
64 Mezni hodnota napéti X
65 Prehrati Fidici karty X X X
66  Nizka teplota chladice X
67 Konfigurace volitelného dopliiku se X
zménila
68 Bezpecné zastaveni aktivovano X
80  Ménic byl inicializovan na vychozi hod- X
notu

Tabulka 8.1: Seznam kddd poplachd/vystrah

(X) Zavisi na parametru
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Indikace LED
Vystraha Zluta
Poplach blika ¢ervena
Vypnuti, zablokovano Zluta a Cervena
Poplachové slovo a rozsifené stavové slovo
Bit Hexade- Dekadicky Poplachové Vystrazné slovo Rozsifené stavové
cimalné slovo slovo
0 00000001 1 Kontrola brzdy  Kontrola brzdy Rozbéh/dobéh
1 00000002 2 Teplota vykonové Teplota vykonové karty AMA spusténo
karty
2 00000004 4 Zemni spojeni Zemni spojeni Start ve/proti sméru
hod. ruc.
3 00000008 8 Teplota fidici kar- Teplota fidici karty Korekce kmitoctu dold
ty
4 00000010 16 Prodleva RS Prodleva RS Korekce kmitoctu na-
horu
5 00000020 32 Nadproud Nadproud Vysoka zpétna vazba
6 00000040 64 Mezni  hodnota Mezni hodnota momen- Nizka zpétnd vazba
momentu tu
7 00000080 128 Poplach term. Poplach term. Velky vystupni proud
8 00000100 256 Poplach ETR m.  Poplach ETR m. Maly vystupni proud
9 00000200 512 Pretizeni stf. Pretizeni stf. Vys. otacky
10 00000400 1024 Podp. meziobv.  Podp. meziobv. Nizky vystupni kmito-
Cet
11 00000800 2048 Prepéti v mez. Prepéti v mez. Kontrola brzdy probé-
hla v poradku
12 00001000 4096 Zkrat Nizké DC napéti Max. brzdéni
13 00002000 8192 Nabijeci proud  Vysoké DC nap. Brzdéni
14 00004000 16384 Vypadek s. faze  Vypadek s. faze Mimo rozsah otaCek
15 00008000 32768 AMA neprobéhlo Bez motoru Rizeni prepéti je aktiv-
v poradku ni
16 00010000 65536 Chyba pracovni Chyba pracovni nuly
nuly
17 00020000 131072 Vnitini zdvada Pod 10 V
18 00040000 262144 Pretizeni brzdy  Pretizeni brzdy
19 00080000 524288 Vypadek faéze U  Brzdny rezistor
20 00100000 1048576 Vypadek faze V. Brzda, IGBT
21 00200000 2097152 Vypadek faze W  Mezni hodnota otacek
22 00400000 4194304 Porucha Field. Porucha Field.
23 00800000 8388608 N. nap. (24V)  N. nap. (24 V)
24 01000000 16777216 Porucha napaj.  Porucha napdj.
25 02000000 33554432 N. nap. (1,8 V)  Proudové omezeni
26 04000000 67108864 Brzdny rezistor  Nizkd teplota
27 08000000 134217728  Brzda, IGBT Mezni hodnota napéti
28 10000000 268435456  Zména dopliiku  Nepouzito
29 20000000 536870912  Ménic inicializ. Nepouzito
30 40000000 1073741824 Bezpetné zasta- Nepouzito
veni

Tabulka 8.2: Popis poplachového slova, vystrazného slova a rozsifeného stavového slova

Poplachova slova, vystrazna slova a rozsifena stavova slova mohou byt pro diagnostiku odectena
prostrednictvim sériové sbérnice nebo volitelného dopliku Fieldbus. Viz téz par. 16-90, 16-92 a
16-94.

8.1.1. Seznam vystrah a poplachti

VYSTRAHA 1

Napéti nizsi nez 10 V:

10voltové napéti ze svorky 50 na fidici karté
je nizsi nez 10 V.

Snizte zatizeni svorky 50, protoze zdroj napéti
10 V je pretizen. Max. 15 mA, nebo min. 590
ohmd.

119
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WSTRAHA/ POPLACH 2

Chyba pracovni nuly:

Signal na svorce 53 nebo 54 je nizsi nez 50 %
hodnoty nastavené v parametrech 6-10, 6-12,
6-20, resp. 6-22.

WSTRAHA/ POPLACH 3

Bez motoru:

K vystupu ménice kmitoc¢tu nebyl pfipojen za-
dny motor.

VYSTRAHA/POPLACH 4

Ztrata faze sité:

Na strané napajeni chybi faze, nebo je nesy-
metrie napajeciho napéti priliS vysoka.

Toto hlaseni se zobrazi také v pfipadé poruchy
vstupniho usmérfiovace v ménici kmitoctu.
Zkontrolujte napajeci napéti a napajeci pro-
udy ménice kmitoctu.

VYSTRAHA 5

Vysoké napéti stejnosmérného meziob-
vodu:

Napéti meziobvodu (DC) je vysSi nez mezni
hodnota prepéti fidiciho systému. Ménic¢ kmi-
toctu je presto aktivni.

VYSTRAHA 6

Nizké napéti stejnosmérného meziobvo-
du

Napéti meziobvodu (DC) je nizSi nez mezni
hodnota podpéti fidiciho systému. Méni¢ kmi-
toctu je presto aktivni.

VYSTRAHA/POPLACH 7
Stejnosmérné pirepéti:
Pokud napéti v meziobvodu prekro¢i mezni
hodnotu, méni¢ kmitoctu po urcité dobé vy-
pne.
Napravy:

Pripojte brzdny rezistor

Prodluzte dobu rozbéhu nebo dobé-
hu

Aktivujte funkce v par. 2-10
Zvyste hodnotu par. 14-26

Pripojte brzdny rezistor. Prodluzte dobu roz-
béhu nebo dobéhu

Danfiti

Limity poplachu/vystrahy:

Rozsahy 3x 3x 3x
napéti 200-240 |380-480 | 525-600 V

v v

[VDC] [VDC] [VDC]

Podpéti 185 373 532
Vystraha: Ni- 205 410 585
zké napéti
Viystraha - vy- | 390/405 | 810/840 | 943/965
soké napéti
(bez brzdy - s
brzdou)
Prepéti 410 855 975

Uvedené hodnoty napéti plati pro meziobvod
meénice kmitoctu s toleranci + 5 %. Odpovida-
jici napajeci napéti ziskate, vydélite-li napéti
meziobvodu 1,35.

VYSTRAHA/POPLACH 8

Stejnosmérné podpéti:

Jestlize napéti stejnosmérného meziobvodu
klesne pod dolni mezni hodnotu napéti (viz ta-
bulku vyse), probéhne kontrola pfipojeni za-
lozniho napajeni 24 V.

Neni-li zaloZni napajeni 24 V pfipojeno, ménic
kmitoctu vypne po urcité dobé, ktera zavisi na
jednotce.

Navod ke kontrole, zda napajeci napéti odpo-
vida ménici kmitoctu, naleznete v Casti 7ech-
nické udaje.

VYSTRAHA/POPLACH 9

Stfridac pretizen:

Méni¢ kmitoCtu je pfed vypnutim z d@vodu
pretizeni (pfilis vysoky proud po pfilis dlouhou
dobu). Pocitadlo pro elektronickou tepelnou
ochranu invertoru vyda vystrahu pfi 98 % a
vypne pfi 100 %, pfi¢emz vyda poplach. Reset
nelze provést, je-li hodnota pocitadla pod 90
%.

Chybu zpisobi, kdyz je méni¢ kmitoc¢tu pfilis
dlouho pretizen o vice nez 100 %.

VYSTRAHA/POPLACH 10

Prehrati ETR motoru:

Podle elektronické tepelné ochrany (ETR) je
motor pFilis horky. Mizete zvolit, jestli ma mé-
ni¢ kmitoCtu vydat vystrahu nebo poplach,
kdyZ pocitadlo v par. 1-90 dosahne hodnoty
100 %. Porucha nastane, kdyZ je motor pieti-
Zen o vice nez 100 % po prilis dlouhou dobu.
Zkontrolujte, zda je spravné nastaven par.
motoru 1-24.
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WSTRAHA/POPLACH 11

Prehrati termistoru motoru:

Termistor nebo pripojeni termistoru bylo od-
pojeno. MUzete zvolit, jestli ma ménic¢ kmitoc-
tu vydat vystrahu nebo poplach, kdyz pocita-
dlo v par. 1-90 dosahne hodnoty 100 %.
Zkontrolujte, zda je termistor spravné pfipo-
jen mezi svorku 53 nebo 54 (analogovy napé-
tovy vstup) a svorku 50 (napdjeni + 10 V),
nebo mezi svorku 18 nebo 19 (digitalni vstup
pouze PNP) a svorku 50. Pokud je pouzito ¢i-
dlo KTY, zkontrolujte spravné spojeni mezi
svorkami 54 a 55.

WSTRAHA/POPLACH 12

Mezni hodnota momentu:

Moment je vétsi nez hodnota nastavena v par.
4-16 (pro motoricky rezim), nebo je moment
vétsSi nez hodnota nastavena v par. 4-17 (pro
generatoricky rezim).

VYSTRAHA/POPLACH 13

Nadproud:

Mez proudové Spicky sttidace (asi 200 % jme-
novitého proudu) byla prekroCena. Vystraha
potrva priblizné 8-12 sekund. Poté se ménic
kmitoctu vypne a ohlasi poplach. Vypnéte mé-
ni¢ kmitoCtu a zkontrolujte, zda je mozné ot-
acet hrideli motoru a zda velikost motoru
odpovida ménici kmitoctu.

POPLACH 14

Zemni spojeni:

Mezi vystupnimi fazemi a zemi dochazi ke svo-
du, bud’ v kabelu mezi méni¢em kmitoctu a
motorem, nebo v motoru samotném.
Vypnéte ménic¢ kmitoCtu a odstrante poruchu
uzemnéni.

POPLACH 15

Nekompletni hardware:

Osazeny doplnék neni ovladan instalovanou
fidici deskou (hardwarové nebo softwarové).

POPLACH 16

Zkrat:

Zkrat v motoru nebo mezi svorkami motoru.
Vypnéte méni¢ kmitoctu a odstrarite zkrat.

VY'STRAHA/POPLACH 17

Uplynuti casové prodlevy Fidiciho slova:
Vypadek komunikace s ménicem kmitoctu.
Vystraha bude aktivni pouze tehdy, pokud
par. 8-04 NENI nastaven na hodnotu VYPNU-
T70.

Danfiti
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Pokud je par. 8-04 nastaven na Stopa Vypnu-
t; zobrazi se vystraha a méni¢ kmitoctu do-
béhne az do vypnuti, pricemz vyda poplach.
Par. 8-03 Casovd prodleva fidiciho slova \ze
zvysit.

VYSTRAHA 25

Zkrat brzdného rezistoru:

Brzdny rezistor je béhem provozu sledovan.
Pokud dojde k jeho zkratovani, je funkce
brzdéni vypnuta a je vydana vystraha. Ménic
kmitoctu stale pracuje, ale bez funkce brzdéni.
Vypnéte méni¢ kmitoctu a vyménite brzdny re-
zistor (viz par. 2-15 Kontrola brzdy.

POPLACH/VYSTRAHA 26

Mezni hodnota vykonu brzdného rezi-
storu:

Vykon dodavany do brzdného rezistoru se po-
¢itd jako procento, jako stfedni hodnota za
poslednich 120 sekund, a to na zakladé odpo-
ru brzdného rezistoru (parametr 2-11) a na-
péti meziobvodu. Vystraha je aktivni, kdyz je
ztratovy vykon brzdného rezistoru vyssi nez
90 %. Pokud byla v par. 2-13 nastavena hod-
nota Vypnuti [2], méni¢ kmitoctu vypne a
ohlasi poplach, kdyz je ztratovy vykon brzdy
vysSi nez 100 %.

VYSTRAHA 27

Chyba brzdného stridace:

Brzdny tranzistor je za provozu sledovan, a
pokud dojde k jeho zkratovani, je funkce
brzdéni vypnuta a je vydana vystraha. Ménic
kmitoctu presto dokaze pracovat, protoze je
vSak brzdny tranzistor zkratovan, bude znac¢na
Cast vykonu prenasena na brzdny rezistor, i
kdyZ neni aktivni.

Vypnéte méni¢ kmitoCtu a odstrante brzdny
rezistor.

Vystraha: Pfi zkratu brzdného
I tranzistoru hrozi nebezpedi, Ze
. do brzdného rezistoru bude

prenasen znacny vykon.

POPLACH/V?STRAHA 28

Netlspésna kontrola brzdy:

Chyba brzdného rezistoru: Brzdny rezistor ne-
ni pripojen/nepracuje.

POPLACH 29

Prehrati ménice kmitoctu:

Pokud je kryti IP 20 nebo IP 21/TYPE 1, je vy-
pinaci teplota chladice 95 °C +5 °C, v zavislosti
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na velikosti méni¢e kmitoctu. Chybu teploty
nelze vynulovat, dokud teplota chladice ne-
klesne pod 70 °C +5 °C.

Chybu mdze zp(sobit:

- Prilis vysoka okolni teplota
- Prilis dlouhy motorovy kabel

POPLACH 30

Vypadek faze U motoru:

Vypadek motorové faze U mezi méni¢em kmi-
toctu a motorem.

Vypnéte méni¢ kmitoCtu a zkontrolujte moto-
rovou fazi U.

POPLACH 31

Vypadek faze V motoru:

Vypadek motorové faze V mezi méni¢em kmi-
toctu a motorem.

Vypnéte méni¢ kmitoCtu a zkontrolujte moto-
rovou fazi V.

POPLACH 32

Vypadek faze W motoru:

Vypadek motorové faze W mezi méni¢em kmi-
toctu a motorem.

Vypnéte ménic¢ kmitoCtu a zkontrolujte moto-
rovou fazi W.

POPLACH 33

Nabijeci proud:

Béhem kratké doby doslo k prilis mnoha za-
pnutim. Povoleny pocet zapnuti béhem jedné
minuty naleznete v kapitole 7echnické udaje.

VYSTRAHA/POPLACH 34

Chyba komunikace se sbérnici Fieldbus:
Sbérnice Fieldbus na volitelné komunikacni
karté nefunguje.

VYSTRAHA 35

Mimo rozsah kmitoctu:

Tato vystraha se objevi, kdyz vystupni kmito-
Cet dosahl hodnoty Wstraha: nizké otacky
(par. 4-52) nebo Vystraha: vysoké otacky
(par. 4-53). Jestlize je méni¢ kmitoctu v rezi-
mu Rizeni procesu, se zpétnou vazbou (par.
1-00), aktivuje se vystraha na displeji. Pokud
méni¢ kmitoc¢tu neni v tomto rezimu, bude ak-
tivni bit 008000 Mimo rozsah kmitoctu v
rozsifreném stavovém slové, ale na displeji ne-
bude signalizovana zadna vystraha.

Danfiti

POPLACH 38

Vnitfni zavada:

Obratte se na mistniho dodavatele produktd
spolecnosti Danfoss.

VYSTRAHA 47

Nizké napéti 24V zdroje:

Mlze byt pfetizen externi zalozni zdroj 24 V
DC. Jinak se obratte na mistniho dodavatele
zafizeni Danfoss.

VYSTRAHA 48

Nizké napéti 1,8V zdroje:

Obrat'te se na mistniho dodavatele produkt
spolecnosti Danfoss.

POPLACH 50

AMA - kalibrace se nepodafila:

Obrat'te se na mistniho dodavatele produktt
spolecnosti Danfoss.

POPLACH 51

AMA - kontrola jmenovitého napéti a
proudu:

Zfejmé je chybné nastaveni napéti motoru,
proudu motoru, nebo vykonu motoru. Zkon-
trolujte nastaveni.

POPLACH 52

AMA - maly jmenovity proud:

Proud motoru je prili§ maly. Zkontrolujte na-
staveni.

POPLACH 53

AMA - prilis velky motor:

Motor je prilis velky, aby bylo mozné provést
AMA.

POPLACH 54

AMA - prilis maly motor:

Motor je pfilis maly, aby bylo mozné provést
AMA.

POPLACH 55

AMA - parametr mimo rozsah:

Hodnoty parametru odectené z motoru jsou
mimo pfijatelny rozsah.

POPLACH 56

Automatické prizplisobeni k motoru
preruseno uzivatelem:

AMA bylo preruseno uZivatelem.

MG.20.M2.48 - VLT ® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss

VLT ® AQUA Drive
Navod k pouzivani



VLT ® AQUA Drive
Navod k pouzivani

POPLACH 57

AMA - Casovy interval:

Zkuste spustit AMA nékolikrat znovu, dokud se
AMA neprovede. Pamatujte prosim, Ze opako-
vané spusténi mlze zahfat motor na takovou
Uroven, ze se zvysi odpory Rs a Rr. Zahiati
motoru vSak neni ve vétsiné pripadd kritické.

POPLACH 58

AMA - vnitini chyba:

Obrat'te se na mistniho dodavatele produkttl
spolecnosti Danfoss.

VYSTRAHA 59

Mezni hodnota proudu:

Obrat'te se na mistniho dodavatele produktt
spolecnosti Danfoss.

VYSTRAHA 62

Vystupni kmitocet pfi maximalni hodno-
té:

Vystupni kmitocet je vyssi nez hodnota nasta-
vena v par. 4-19.

VYSTRAHA 64

Mezni hodnota napéti:

Kombinace zatizeni a otacek vyzaduje vyssi
napéti motoru, nez je skutené napéti stej-
nosmérného meziobvodu.

WSTRAHA/ POPLACH/VYPNUT]'I 65
Prehrati Fidici karty:

Prehrati fidici karty: Vypinaci teplota Fidici kar-
ty je 80° C.

VYSTRAHA 66

Nizka teplota chladice:

Byla naméfena teplota chladic¢e 0 °C. Mlze to
znamenat, Ze je vadné teplotni Cidlo, a otacky
ventilatoru byly proto zvySeny na maximum
pro pfipad, Zze by vykonova Cast nebo fidici
karta byly pfilis horké.

POPLACH 67

Konfigurace volitelného dopliku se
zménila:

Od posledniho zapnuti bylo pfidano nebo ode-
brano jeden nebo vice volitelnych doplrikd.

POPLACH 68

Bezpecné zastaveni aktivovano:

Bylo aktivovano bezpecné zastaveni. Chcete-li
obnovit normalni provoz, pfivedte na svorku
37 napéti 24 V DC a potom vyslete signal vy-
nulovani (prostfednictvim sbérnice, digitalni-
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ho vstupu/vystupu, nebo stisknutim tlacitka
[RESET]). Prislusné informace a pokyny ke
spravnému a bezpe¢nému pouziti funkce Bez-
pe€né zastaveni naleznete v Priru¢ce projek-
tanta.

POPLACH 70

Neplatna kmitoctova konfigurace:
Aktualni kombinace fidici desky a vykonové
desky neni platna.

POPLACH 80

Inicializace na vychozi hodnotu:

Po ru¢nim (tfemi tlacitky) vynulovani byla na-
staveni parametr{ vracena na vychozi nasta-
veni.
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M 9. Technické Udaje

9. Technickeé udaje

9.1. Obecné technickeé udaje

9.1.1. Sit'ové napajeni 3 x 200 - 240 VAC

Normalni pretiZeni 110 % po dobu 1 minuty

Sit'ové napajeni 200 - 240 VAC

Ménic kmitoctu PK25 PK37 PK55 PK75
Typicky vykon na hrideli [kW] 0.25 0.37 0.55 0.75
Typicky vykon na hfideli [HP] pti 208 V 0.3 0.5 0.75 1.0
Zapouzdreni

1P 20 A2 A2 A2 A2
IP 55 A5 A5 A5 A5
IP 66 A5 A5 A5 A5

Vystupni proud

(3 x 200-240 V) [A]
Prerusovany
(3 x 200240 V) [A] 29 38 56 7.4
Spojity
KVA (208 V AC) [KVA] 0.65 0.86 1.26 1.66
Max. velikost kabelu: 24 - 10 AWG
(sitovy, motorovy, brzdy) ) 2
[mm? JAWG] 0,2 - 4 mm
Max. vstupni proud
Spojity
(3% 200-240 V) [A] 16 22 32 4.1
Prerusovany
(3 x 200240 V) [A] 26 35 5.1 6.6
i Max. pfedfazené pojistky?) [A] 10 10 10 10
0900 Prosttedi
- Odhadovana vykonova ztrata
pfi max. jmenovitém zatizeni 21 29 42 54
— (w14
Hmotnost kryti IP20 [kg] 4.7 4.7 4.8 4.8
U¢innost® 094 094 0.95 0.95

Informace o typech pojistek: ¢ast Pojistky
American Wire Gauge

Méfeno se stinénymi motorovymi kabely 5 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmi-
toCtu.

Typicka vykonova ztrata je pfi normalnim zatizeni a oCekava se v rozmezi +/- 15 %
(tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu kabel@).

Hodnoty jsou zaloZeny na typické ucinnosti motoru (hranicni linie eff2/eff3) Méné Gcinné
motory se pridavaji ke ztraté vykonu v ménici kmito¢tu a naopak.

Pokud je spinaci kmitoCet zvySen nad jmenovitou hodnotu, mohou vykonové ztraty vy-
znamné vzrist.

Jsou zahrnuty spotteby ovladaciho panelu LCP a typické fidici karty. Dalsi dopliiky a ode-
birana zatéZz mohou ke ztratam pridat az 30 W. (Ackoli obvykle se jedna pouze o 4 W
navic pfi pIné zatizené Fidici karté nebo dopliiku pro slot A nebo slot B.)

Ackoli jsou méreni provadéna pomoci Spickového vybaveni, je tfeba pocitat s jistou
nepresnosti (+/- 5 %).
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Normalni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty
Sit'ové napajeni 200 - 240 VAC

Méni¢ kmitoctu P1K1 P1K5 P2K2 P3K0 P3K7
Typicky vykon na htideli [kW] 1.1 1.5 2.2 3 3.7
Typicky vykon na htideli [HP] pfi 208 V 1.5 2 3 4 5
Zapouzdreni
IP 20 A2 A2 A2 A3 A3
IP 55 A5 A5 A5 A5 A5
IP 66 A5 A5 A5 A5 A5
Vystupni proud

Spojity

(3 x 200-240 V) [A] 66 7.5 106 125 16.7

Prerusovany

(3 x 200-240 V) [A] 7.3 8.3 11.7 13.8 18.4

Spojity 238 270 3.82 450  6.00

KVA (208 V AC) [KVA]
Max. velikost kabelu:
(sitovy, motorovy, brzdy)

[mm?2 /AWG] 4/10
Max. vstupni proud
Spojity
(3 x 200-240 V) [A] 59 68 95 113 150
Prerusovany
- (3 x 200-240 V) [A] 65 75 105 12.4 16.5
Max. predfazené pojistky?) [A] 20 20 20 32 32
Py Prostiedi
o0 Odhadovana vykonova ztrata
B pfi max. jmenovitém zatizeni 63 82 116 155 185
» [W] 4)
— Hmotnost kryti IP20 [kg] 4.9 4.9 4.9 6.6 6.6
Hmotnost kryti IP21 [kg] 5.5 5.5 5.5 7.5 7.5
Hmotnost kryti IP55 [kg] 13.5 135 135 13.5 13.5
Hmotnost kryti IP66 [kg] 13.5 135 135 13.5 13.5
Ucinnost® 096 096 0.96 0.96 0.96

1.  Informace o typech pojistek: ¢ast Pojistky
2. American Wire Gauge

3. Méfeno se stinénymi motorovymi kabely 5 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmi-
toctu.

4.  Typicka vykonova ztrata je pfi normalnim zatizeni a oCekava se v rozmezi +/- 15 %
(tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu kabel8).
Hodnoty jsou zaloZeny na typické Ucinnosti motoru (hranicni linie eff2/eff3) Méné (c¢inné
motory se pridavaji ke ztraté vykonu v ménici kmitoctu a naopak.
Pokud je spinaci kmitocet zvySen nad jmenovitou hodnotu, mohou vykonové ztraty vy-
znamné vzrist.
Jsou zahrnuty spotteby ovladaciho panelu LCP a typické fidici karty. Dalsi dopliiky a ode-
birana zatéz mohou ke ztrdtam pridat az 30 W. (Ackoli obvykle se jedna pouze o 4 W
navic pti pIné zatizené Fidici karté nebo dopliku pro slot A nebo slot B.)
Ackoli jsou méreni provadéna pomoci Spickového vybaveni, je tfeba pocitat s jistou
nepresnosti (+/- 5 %).
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Normalni pretiZzeni 110 % po dobu 1 minuty
Sit'ové napajeni 200 - 240 VAC

Ménic¢ kmitoctu P5K5 P7K5 P11K P15K
Typicky vykon na hfideli [kW] 5.5 7.5 11 15
Typicky vykon na hfideli [HP] pfi 208 V 7.5 10 15 20
Zapouzdreni
IP 21 Bl Bl B2 B2
IP 55 B1 B1 B2 B2
IP 66 B1 Bl B2 B2
Vystupni proud
Spojity
- (3 % 200-240 V) [A] 24.2 30.8 46.2 59.4
|- PferuSovany
o (3 x 200-240 V) [A] 26.6 33.9 50.8 65.3
e Spojity
J»%: KVA (208 V AC) [KVA] 8.7 11.1 16.6 21.4
Max. velikost kabelu:

(sitovy, motorovy, brzdy)

(2 JAWG] 10/7 35/2
Max. vstupni proud
Spojity
(3 x 200-240 V) [A] 22.0 28.0 42.0 54.0
Prerusovany
(3 x 200-240 V) [A] 24.2 30.8 46.2 59.4
Max. prediazené pojistky?) [A] 63 63 63 80
iy Prosttedi
e Odhadovana vykonova ztrata
pfi max. jmenovitém zatizeni 269 310 447 602
» [W] 4)
Hmotnost kryti IP20 [kg]
Hmotnost kryti IP21 [kg] 23 23 23 27
Hmotnost kryti IP55 [kg] 23 23 23 27
Hmotnost kryti IP66 [kg] 23 23 23 27
Ucinnost® 0.96 0.96 0.96 0.96

1. Informace o typech pojistek: Cast Pojistky
2. American Wire Gauge

3. Méfeno se stinénymi motorovymi kabely 5 m pfi jmenovitém zatiZzeni a jmenovitém kmi-
toCtu.

4.  Typicka vykonova ztrata je pfi normalnim zatizeni a oCekava se v rozmezi +/- 15 %
(tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu kabel@).
Hodnoty jsou zaloZeny na typické ucinnosti motoru (hranicni linie eff2/eff3) Méné Gcinné
motory se pridavaji ke ztraté vykonu v ménici kmito¢tu a naopak.
Pokud je spinaci kmitoCet zvySen nad jmenovitou hodnotu, mohou vykonové ztraty vy-
znamné vzrist.
Jsou zahrnuty spotteby ovladaciho panelu LCP a typické fidici karty. Dalsi dopliiky a ode-
biranad zatéz mohou ke ztratam pridat az 30 W. (Ackoli obvykle se jedna pouze o 4 W
navic pfi pIné zatizené Fidici karté nebo dopliku pro slot A nebo slot B.)
Ackoli jsou méreni provadéna pomoci Spickového vybaveni, je tfeba pocitat s jistou
nepresnosti (+/- 5 %).
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Normalni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty
Sit'ové napajeni 200 - 240 VAC

Ménic kmitoctu P18K  P22K  P30K P37K P45K
Typicky vykon na htideli [kW] 18.5 22 30 37 45
Typicky vykon na htideli [HP] pfi 208 V 25 30 40 50 60
Zapouzdreni
IP 21 C1 C1 C2 C2 C2
IP 55 C1 C1 c2 Cc2 c2
IP 66 C1 C1 Cc2 Cc2 C2
Vystupni proud

Spojity

(3 x 200-240 V) [A] 748 880 115 143 170

Prerusovany

(3 x 200-240 V) [A] 823 968 127 157 187

Spojity
KVA (208 V AC) [KVA] 26.9 31.7 414 51.5 61.2

Max. velikost kabelu:

(sitovy, motorovy, brzdy) 120/25

[mm? /AWG] S0/1/0 95/4/0 0 MCM
Max. vstupni proud

Spojity

(3 x 200-240 V) [A] 68.0 80.0 104.0 130.0 154.0

Prerusovany

_ (3 x 200-240 V) [A] 748 88.0 1140 143.0  169.0

Max. predfazené pojistky!) [A] 125 125 160 200 250
Py Prostiedi

e Odhadovana vykonova ztrata

B pfi max. jmenovitém zatizeni 737 845 1140 1353 1636

» [W] 4)
— Hmotnost kryti IP20 [kg]
Hmotnost kryti IP21 [kg] 45 45 65 65 65
Hmotnost kryti IP55 [kg] 45 45 65 65 65
Hmotnost kryti IP66 [kg] 45 45 65 65 65
Uginnost® 09 097 097 097 097

1.  Informace o typech pojistek: ¢ast Pojistky
2. American Wire Gauge

3. Méfeno se stinénymi motorovymi kabely 5 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmi-
toctu.

4.  Typicka vykonova ztrata je pfi normalnim zatizeni a oCekava se v rozmezi +/- 15 %
(tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu kabel8).
Hodnoty jsou zaloZeny na typické ucinnosti motoru (hranicni linie eff2/eff3) Méné (c¢inné
motory se pridavaji ke ztraté vykonu v ménici kmitoctu a naopak.
Pokud je spinaci kmitocet zvySen nad jmenovitou hodnotu, mohou vykonové ztraty vy-
znamné vzrist.
Jsou zahrnuty spotteby ovladaciho panelu LCP a typické fidici karty. Dalsi dopliiky a ode-
birana zatéz mohou ke ztrdtam pridat az 30 W. (Ackoli obvykle se jedna pouze o 4 W
navic pfi pIné zatizené Fidici karté nebo dopliku pro slot A nebo slot B.)
Ackoli jsou méreni provadéna pomoci Spickového vybaveni, je tfeba pocitat s jistou
nepresnosti (+/- 5 %).
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9.1.2. Sit'ové napajeni 3 x 380 - 480 VAC

Normalni pretiZzeni 110 % po dobu 1 minuty
Sit'ové napajeni 3 x 380 - 480 VAC
Méni¢ kmitoctu PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5
Typicky vykon na hiideli [kW] 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5
Typicky vykon na hfideli [HP] pfi 460 V 0.5 0.75 1 1.5 2
Zapouzdieni
IP 20 A2 A2 A2 A2 A2
IP 21
IP 55 A5 A5 A5 A5 A5
IP 66 A5 A5 A5 A5 A5
Vystupni proud
Spojity 13 1.8 24 3 4.1
(3 x 380-440 V) [A] : : : :
Prerusovany
(3 x 380440 V) [A] 2.1 2.9 3.8 3.3 45
Spojity
(3  440-480 V) [A] 1.2 1.6 2.1 2.7 3.4
Prerusovany
(3 x 440-480 V) [A] 1.9 2.6 3.4 3.0 3.7
Spojity KVA
(400 V AC) [kVA] 0.9 1.3 1.7 2.1 2.8
Spojity KVA
(460 V AC) [kVA] 0.9 1.3 1.7 2.4 2.7
Max. velikost kabelu:
(sit'ovy, motorovy, brzdy)
g 4/10
[[mm?/ AWG]
Max. vstupni proud
Spojity
(3 x 380440 V) [A] 1.2 1.6 2.2 2.7 3.7
Prerusovany
(3 x 380-440 V) [A] 1.9 2.6 3.5 3.0 4.1
Spojity
(3 x 440-480 V) [A] 1.0 1.4 1.9 2.7 3.1
Prerusovany
(3 x 440-480 V) [A] 1.6 2.2 3.0 3.0 3.4
Max. predrazené pojistky?) [A] 10 10 10 10 10
Prostredi
Odhadovana vykonova ztrata
pfi max. jmenovitém zatizeni [W] 35 42 46 58 62
4)
Hmotnost kryti IP20 [kg] 4.7 4.7 4.8 4.8 49
Hmotnost kryti IP55 [kg] 135 135 135 135 13.5
Ucinnost® 0.93 0.95 0.96 0.96 0.97

1.  Informace o typech pojistek: Cast Pojistky
2. American Wire Gauge

3. Méreno se stinénymi motorovymi kabely 5 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmi-
toctu.

4.  Typicka vykonova ztrata je pfi normalnim zatizeni a oCekava se v rozmezi +/- 15 %
(tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu kabel().
Hodnoty jsou zaloZeny na typické ucinnosti motoru (hranicni linie eff2/eff3) Méné Gcinné
motory se pridavaji ke ztraté vykonu v ménici kmitoctu a naopak.
Pokud je spinaci kmitoCet zvySen nad jmenovitou hodnotu, mohou vykonové ztraty vy-
znamné vzrist.
Jsou zahrnuty spotteby ovladaciho panelu LCP a typické fidici karty. Dalsi doplriky a ode-
biranad zatéZz mohou ke ztratam pridat az 30 W. (Ackoli obvykle se jedna pouze o 4 W
navic pfi pIné zatizené Fidici karté nebo doplriku pro slot A nebo slot B.)
Ackoli jsou méreni provadéna pomoci Spickového vybaveni, je tfeba poditat s jistou
nepresnosti (+/- 5 %).
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Normalni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty
Sit'ové napajeni 3 x 380 -480 VAC

Ménic kmitoctu P2K2 P3KO0 P4KO0 P5K5 P7K5
Typicky vykon na htideli [kW] 2.2 3 4 5.5 7.5
Typicky vykon na htideli [HP] pri 460 V 3 4 5 7 10
Zapouzdieni
IP 20 A2 A2 A2 A3 A3
IP 21
IP 55 A5 A5 A5 A5 A5
IP 66 A5 A5 A5 A5 A5
Vystupni proud
Spojity
(3 x 380-440 V) [A] 5.6 7.2 10 13 16
Prerusovany
(3 x 380-440 V) [A] 62 79 11 143 17.6
Spojity
(3 x 440-480 V) [A] 4.8 6.3 8.2 11 14.5
Prerusovany
(3 x 440-480 V) [A] 5.3 6.9 90 121 154
Spojity KVA
(400 V AC) [KVA] 3.9 5.0 6.9 9.0 11.0
Spojity KVA

(460 V AC) [KVA] 3.8 5.0 6.5 8.8 11.6

Max. velikost kabelu:
(sitovy, motorovy, brzdy)

[[mm2%/AWG]
Max. vstupni proud
Spojity
(3 x 380-440 V) [A] 5.0 6.5 9.0 11.7 14.4
Prerusovany
(3 x 380-440 V) [A] 5.5 7.2 9.9 12.9 15.8
Spojity
ﬁ (3 x 440-480 V) [A] 4.3 5.7 7.4 9.9 13.0
_| Prerusovany
@g& (3 x 440-480 V) [A] 4.7 6.3 8.1 10.9 14.3
ooge Max. predfazené pojistky®) [A] 20 20 20 32 32
) Prostfedi
Odhadovana vykonova ztrata
pii max. jmenovitém zatizeni [W] ¥ 88 116 124 187 255

Hmotnost kryti IP20 [kg] 4.9 4.9 4.9 6.6 6.6
Hmotnost kryti IP21 [kg]

Hmotnost kryti IP55 [kg] 13.5 13.5 13.5 14.2 14.2
Hmotnost kryti IP66 [kg] 13.5 13.5 13.5 14.2 14.2
Uginnost® 097 097 097 097 0.97

1.  Informace o typech pojistek: ¢ast Pojistky
2. American Wire Gauge

3.  Méreno se stinénymi motorovymi kabely 5 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmi-
toctu.

4.  Typickd vykonova ztrata je pfi normalnim zatizeni a oCekava se v rozmezi +/- 15 %
(tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu kabel().
Hodnoty jsou zaloZeny na typické ucinnosti motoru (hranicni linie eff2/eff3) Méné ucinné
motory se pridavaiji ke ztraté vykonu v ménici kmito¢tu a naopak.
Pokud je spinaci kmitocCet zvySen nad jmenovitou hodnotu, mohou vykonové ztraty vy-
znamné vzrist.
Jsou zahrnuty spotteby ovladaciho panelu LCP a typické fidici karty. Dalsi dopliiky a ode-
birana zatéz mohou ke ztratam pridat az 30 W. (Ackoli obvykle se jedna pouze o 4 W
navic pti pIné zatizené Fidici karté nebo dopliiku pro slot A nebo slot B.)
Ackoli jsou méreni provadéna pomoci Spickového vybaveni, je tfeba pocitat s jistou
nepresnosti (+/- 5 %).
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Normalni pretiZzeni 110 % po dobu 1 minuty
Sit'ové napajeni 3 x 380 - 480 VAC

Ménic¢ kmitoctu P11K  P15K  P18K P22K P30K
Typicky vykon na hiideli [kW] 11 15 18.5 22 30
Typicky vykon na htideli [HP] pfi 460 V 15 20 25 30 40
Zapouzdieni
IP 20
IP 21 B1 B1 B1 B2 B2
IP 55 B1 Bl Bl B2 B2
IP 66 Bl BL Bl B2 B2
Vystupni proud
Spojity
(3 x 380-440 V) [A] 24 32 375 44 61
PreruSovany
(3 x 380-440 V) [A] 264 352 413 484  67.1
Spojity
(3 X 440-480 V) [A] 21 27 34 40 52
PreruSovany
(3 x 440-480 V) [A] 23.1 29.7 37.4 44 61.6
Spojity KVA
(400 V AC) [kVA] 16.6 22.2 26 30.5 423
Spojity KVA

(460 V AC) [kVA] 16.7 21.5 27.1 31.9 41.4

Max. velikost kabelu:

(sitovy, motorovy, brzdy)

([mm2/ AWG] 10/7 35/2
Max. vstupni proud
Spojity
(3 % 380440 V) [A] 22 29 34 40 55
Prerusovany
(3 x 380-440 V) [A] 242 319 374 44 60.5
Spojity
ﬁ (3 % 440480 V) [A] 19 25 31 36 47
Pferusovany
= (3 x 440-480 V) [A] 209 275 341 39.6 51.7
ogo0 Max. predfazené pojistky?) [A] 63 63 63 63 80
- Prostredi
Odhadovana wkonova ztrata = 76 395 465 525 739
pri max. jmenovitém zatizeni [W]
Hmotnost kryti IP20 [kg]
Hmotnost kryti IP21 [kg] 23 23 23 27 27
Hmotnost kryti IP55 [kg] 23 23 23 27 27
Hmotnost kryti IP66 [kg] 23 23 23 27 27
Udinnost 0.98 0.98 0.98 0.98 0.98

1.  Informace o typech pojistek: Cast Pojistky
2. American Wire Gauge

3. Méreno se stinénymi motorovymi kabely 5 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmi-
toctu.

4.  Typickad vykonova ztrata je pfi normalnim zatiZzeni a oCekava se v rozmezi +/- 15 %
(tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu kabel().
Hodnoty jsou zaloZeny na typické ucinnosti motoru (hranicni linie eff2/eff3) Méné Gcinné
motory se pridavaji ke ztraté vykonu v ménici kmito¢tu a naopak.
Pokud je spinaci kmitoCet zvySen nad jmenovitou hodnotu, mohou vykonové ztraty vy-
znamné vzrist.
Jsou zahrnuty spotfeby ovladaciho panelu LCP a typické Fidici karty. Dalsi dopliiky a ode-
biranad zatéZz mohou ke ztratam pridat az 30 W. (Ackoli obvykle se jedna pouze o 4 W
navic pfi pIné zatizené Fidici karté nebo dopliku pro slot A nebo slot B.)
Ackoli jsou méreni provadéna pomoci Spickového vybaveni, je tfeba pocitat s jistou
nepresnosti (+/- 5 %).
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Normalni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty
Sit'ové napajeni 3 x 380 - 480 VAC

Ménic kmitoctu P37K  P45K  P55K P75K P90K
Typicky vykon na htideli [kW] 37 45 55 75 90
Typicky vykon na htideli [HP] pri 460 V 50 60 75 100 125
Zapouzdreni
IP 20
IP 21 ct ca a c2 c2
IP'55 1 a a (@) @
IP 66 c1 A A c2 2
Vystupni proud
Spojity
(3 x 380-440 V) [A] 73 90 106 147 177
Prerusovany
(3 x 380-440 V) [A] 80.3 99 117 162 195
Spojity
(3 x 440-480 V) [A] 65 80 105 130 160
Prerusovany
(3 x 440-480 V) [A] 71.5 88 116 143 176
Spojity KVA
(400 V AC) [KVA] 506 624 73.4 102 123
Spojity KVA 518 637 837 104 128

(460 V AC) [kVA]
Max. velikost kabelu:
(sitovy, motorovy, brzdy)

[[mmZ/AWG] 50/1/0 104 128
Max. vstupni proud

Spojity

(3 x 380-440 V) [A] 66 82 9% 133 161
Prerusovany

(3 x 380-440 V) [A] 72.6 90.2 106 146 177
Spojity

Prerusovany

(3 x 440-480 V) [A] 649 803 105 130 160
Max. predfazené pojistky?) [A] 100 125 160 250 250

Prosttedi

Odhadovana vykonova ztrata

pfi max. jmenovitém zatizeni [W]
Hmotnost kryti IP20 [kg]

698 843 1083 1384 1474

Hmotnost kryti IP21 [kg] 45 45 45 65 65
Hmotnost kryti IP55 [kg] 45 45 45 65 65
Hmotnost kryti IP66 [kg] 45 45 45 - -
Uinnost? 0.98 0.98 0.98 0.98 0.99

1.  Informace o typech pojistek: ¢ast Pojistky
2. American Wire Gauge

3. Méfeno se stinénymi motorovymi kabely 5 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmi-
toctu.

4.  Typicka vykonova ztrata je pfi normalnim zatizeni a oCekava se v rozmezi +/- 15 %
(tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu kabel8).
Hodnoty jsou zaloZeny na typické Ucinnosti motoru (hranicni linie eff2/eff3) Méné (c¢inné
motory se pridavaji ke ztraté vykonu v ménici kmitoctu a naopak.
Pokud je spinaci kmitocet zvySen nad jmenovitou hodnotu, mohou vykonové ztraty vy-
znamné vzrUst.
Jsou zahrnuty spotteby ovladaciho panelu LCP a typické fidici karty. Dalsi dopliiky a ode-
birana zatéz mohou ke ztrdtam pridat az 30 W. (Ackoli obvykle se jedna pouze o 4 W
navic pti pIné zatizené Fidici karté nebo dopliku pro slot A nebo slot B.)
Ackoli jsou méreni provadéna pomoci Spickového vybaveni, je tfeba pocitat s jistou
nepresnosti (+/- 5 %).
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Ochrana a vlastnosti:

. Elektronicka tepelna ochrana motoru pred pretizenim.

. Sledovani teploty chladice zajist'uje, Ze se ménic vypne pfi dosazeni teploty 95 °C £ 5 ©
C. Tepelné pretizeni nelze vynulovat, dokud teplota chladice neklesne pod 70 °C + 5 °C
(Tyto teploty se mohou lisit pro rlizné vykony, kryti apod.). Méni¢ VLT AQUA je vybaven
funkci automatického odlehceni, aby teplota chladice nedosahla 95 stupni Celsia.

. Ménic kmitoCtu je chranén proti zkratu na svorkach motoru U, V, W.

. Pri vypadku faze sité méni¢ kmitoCtu vypne nebo vyda vystrahu (podle zatéze).

. Kontrola napéti stejnosmérného meziobvodu zajistuje, ze se méni¢ kmitoctu vypne, je-
li meziobvodové napéti prilis nizké nebo prilis vysoké.

. Méni¢ kmitoCtu je chranén proti zemnimu spojeni svorek motoru U, V, W.

Napajeni ze sité (L1, L2, L3):

Napajeci napéti 200-240 V £+ 10 %
Napajeci napéti 380-480 V + 10 %
Napajeci napéti 525-600 V £+ 10 %
Napajeci kmitocet 50/60 Hz
Max. doCasna nesymetrie mezi fazemi elektrické sité 3,0 % jmenovitého napajeciho napéti
Skutecny Gcinik (A) > 0,9 nominalni hodnoty pfi jmenovitém zatizeni
Relativni Gcinik (cos @) v okolv jednotky (> 0,98)
Spinani na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) < kryti typu A maximalné 2krat/min.
Spinani na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) > kryti typu B, C maximalné 1krat/min.
Prosttedi podle EN60664-1 kategorie prepéti III/stupen znecisténi 2

Jednotka je vhodnd pro pouZiti v obvodech nedodavajicich vice neZ 100 000 A efektivnich (Sy-
metricky) a maximainé 240/480/600 V.

Vystup motoru (U, V, W):

Vystupni napéti 0-100 % napajeciho napéti
Vystupni kmitocet 0-1000 Hz
Spinani na vystupu Neomezeno
Doby rozbéhu ¢i dobéhu 1-3600 s

Momentové charakteristiky:

Rozbéhovy moment (konstantni moment) maximalné 110% po dobu 1 min.”
Rozbéhovy moment maximalné 135% aZ po dobu 0,5 s™
Momentova pretizitelnost (konstantni moment) maximalné 110% po dobu 1 min.”

*Procento se vztahuje ke jmenovitému momentu ménice VLT AQUA Drive.

Délky a prifezy kabeld:

Max. délka stinéného/pancérovaného motorového kabelu VLT AQUA Drive: 150 m
Max. délka nestinéného/nepancérovaného motorového kabelu VLT AQUA Drive: 300 m
Max. prirez kabel& k motoru, siti, sdileni zatéze a brzdé *

Maximalni prifez vodi¢ k fidicim svorkam, neohebny kabel 1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?)

Maximalni priirez vodicd k fidicim svorkam, pruzny kabel 1 mm%/18 AWG
Maximalni prdfez vodict k Fidicim svorkam, kabel s obalenym jadrem 0,5 mm?2/20 AWG
Minimalni priFez vodi¢a k fidicim svorkam 0,25 mm 2

* Dalsi informace naleznete v tabulkach Sitove napdjen.
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9. Technické Udaje

Ridici karta, sériova komunikace RS -485:
Cislo svorky 68 (P, TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Cislo svorky 61 Spolecné pro svorky 68 a 69

Obvod sériové komunikace RS -485 je funkcné oddélen od ostatnich centralnich obvodi a gal-
vanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV).

134

Digitalni vstupy:

Programovatelné digitalni vstupy

4 (6)

Cislo svorky

18, 19,27 Y, 29, 32, 33,

Logika

PNP nebo NPN

Uroven napéti 0-24VDC
Urover napéti, logicka 0 PNP <5VDC
Uroveri napéti, logicka 1 PNP >10V DC
Uroven napéti, logicka 0 NPN >19V DC
Uroven napéti, logicka 1 NPN <14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri pribl. 4 kQ

VSechny digitaini vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich

svorek s vysokym napétim.

1) Svorky 27 a 29 Ize rovneZ naprogramovat jako vystup.

Digitalni vystup:

Programovatelné digitalni/impulsové vystupy 2
Cislo svorky 27,290
Urovef napéti na digitalnim/kmitoc¢tovém vystupu 0-24V
Max. vystupni proud (spotfebic nebo zdroj) 40 mA
Max. zatiZzeni na kmitoctovém vystupu 1kQ
Max. kapacitni zatizeni na kmitoctovém vystupu 10 nF
Minimalni vystupni kmitoCet na kmitoctovém vystupu 0 Hz
Maximalni vystupni kmitocet na kmitoctovém vystupu 32 kHz
Presnost kmitoCtového vystupu Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu
Rozliseni kmitoctovych vystup(l 12 bitd

1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vstup.

Digitalni vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym

napetim.

Analogové vstupy:

Pocet analogovych vstupl

2

Cislo svorky

53, 54

Rezimy

Napét'ovy nebo proudovy

Vybér rezimu

Prepinac S201 a S202

Napét'ovy rezim

Prepinac S201/prepinac¢ S202 = OFF (U)

Uroveri napéti

: 0 az +10 V (nastavitelny rozsah)

Vstupni odpor, Ri

pFibl. 10 kQ

Max. napéti

+20V

Proudovy rezim

Prepinac¢ S201/prepinac S202 = ON (I)

Proudovy rozsah

0/4 az 20 mA (nastavitelny rozsah)

Vstupni odpor, Ri

pFibl. 200 Q

Max. proud

30 mA

Rozliseni analogovych vstupl

10 bit& (+ znaménko)

Pfesnost analogovych vstupll

Maximalni chyba: 0,5 % plného rozsahu
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Sitka pasma : 200 Hz

Analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s
vysokym napétim.

130BA117.10 r Izolace PELV
+24v - -
18 —| Rizeni = sit
i PN i
1 1
1 1
: Vysoké —
37 — napéti [= Motor
1
FunkZni [
izolace - ¢ i . .
— I— Stejnosmérnd
RS485 — o — sbérnice
Analogovy vystup:
Pocet programovatelnych analogovych vystup(i 1
Cislo svorky 42
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4 - 20 mA
Max. zatizeni proti zemi na analogovém vystupu 500 Q
Presnost analogového vystupu Maximalni chyba: 0,8 % plného rozsahu
RozliSeni na analogovém vystupu 8 bitd

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s
vysokym napétim.

Ridici karta, vystup 24 V DC:
Cislo svorky 12,13
Maximalni zatéz : 200 mA

Napdjeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napeti (PELV), ale ma stejny potencial
Jako analogové a digitaini vstupy a vystupy.

Reléové vystupy:

Programovatelné reléové vystupy 2
Cisla svorek relé 01 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)Y na 1-3 (NC), 1-2 (NO) (Odporové zatizeni) 240V AC, 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)1) (Indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 240V AC, 0,2 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)Y) na 1-2 (NO), 1-3 (NC) (Odporové zatizeni) 60V DC, 1A
Max. zatizeni svorek (DC-13)Y (Indukéni zatiZeni) 24V DC,0,1A
Cisla svorek relé 02 4-6 (rozpinaci), 4-5 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)1) na 4-5 (NO) (Odporové zatizeni) 240 VAC, 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)1) na 4-5 (NO) (Indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 240 VAC, 0,2 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)Y) na 4-5 (NO) (Odporové zatizeni) 80VDC, 2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)Y na 4-5 (NO) (Indukéni zatizeni) 24V DC,0,1A
Max. zatizeni svorek (AC-1)) na 4-6 (NC) (Odporové zatizeni) 240V AC, 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)1) na 4-6 (NC) (Induk¢éni zatizeni pFi cosg 0,4) 240V AC, 0,2 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)Y) na 4-6 (NC) (Odporové zatizeni) 50VDC, 2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)Y na 4-6 (NC) (Indukéni zatizeni) 24V DC,0,1A
Min. zatizeni svorek na 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24 V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
Prostredi podle normy EN 60664-1 kategorie prepéti I1I/stupen znecisténi 2

1) IEC 60947, cast 4 a 5
Reléové kontakty jsou od zbytku obvodu galvanicky oddéleny zesilenou izolaci (PELV).
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Ridici karta, vystup 10 V DC:

Cislo svorky 50
Vystupni napéti 105V£0,5V
Maximalni zatéz 25 mA
Napdjeni 10 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s
vysokym napéetim.

Ridici charakteristiky:

Rozliseni vystupniho kmitoctu pfi 0 - 1000 Hz : +/- 0,003 Hz
Odezva systému (svorky 18, 19, 27, 29, 32, 33) :<2ms
Rozsah regulace rychlosti (bez zpétné vazby) 1:100 synchronni rychlosti
Presnost otacek (bez zpétné vazby) 30-4000 ot./min.: Max. chyba + 8 ot./min.

VSechny regulacni charakteristiky jsou zaloZeny na 4pdlovém asynchronnim motoru

Okoli:

Kryti < kryti typu A 1P 20, IP 55
Kryti > kryti typu A, B IP 21, IP 55
K dispozici je kryti < kryti typu A IP21/TYPE 1/IP 4X vrchni
Vibracni zkouska 1,0g
Max. relativni vihkost 5% - 95%(IEC 721-3-3; Trida 3K3 (nekondenzacni) béhem provozu
Agresivni prostfedi (IEC 721-3 -3), bez povrchové Upravy tfida 3C2
Agresivni prostiedi (IEC 721-3-3), s povrchovou Upravou tfida 3C3
Testovaci metoda podle IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)

Teplota okoli Max. 50 °C (max 45 °C)
Informace o odlehceni kvili vysoké teploté okoll naleznete v casti o specidinich podminkach
Minimalni teplota okoli pfi pIném provozu 0°C
Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu -10°C
Teplota pri skladovani/prepravé -25 - +65/70 °C
Maximalni nadmoiska vyska bez odlehceni 1000 m
Maximalni nadmofrska vyska s odlehcenim 3000 m
Informace o odlehceni kvidli vysoké nadmorské vysce naleznete v casti o specialnich podminkach
Pouzité normy elektromagnetické kompati- EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC
bility, emise 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Normy elektromagnetické kompatibility, od- EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN
olnost 61000-4-5, EN 61000-4-6

Viz cast o specidlnich podminkach

Vykon fidici karty:
Vzorkovaci perioda vstupu :5ms

Ridici karta, sériova komunikace prostednictvim USB:
Standard USB 1.1 (PIna rychlost)
Konektor USB Konektor USB typ ,zafizeni* B

Pripojeni k pocitadi se provadi prostrednictvim standardniho USB kabelu hostitel/
zarizeni.

Pfipojeni USB je galvanicky oddéleno od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich
svorek s vysokym napétim.

Pripojeni USB neni galvanicky oddéleno od ochranné zemé. Ke konektoru USB na
ménici VLT AQUA Drive ptipojte pouze izolovany prenosny pocita¢ nebo pocitac nebo
izolovany kabel ¢i konvertor USB.
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9.1.3. U&innost

U¢innost ménice fady VLT AQUA Drive Series (n vi1)

Zatizeni ménice kmitoCtu ma maly vliv na jeho Gcinnost. Obecné plati, Ze Gcinnost je pfi jmeno-
vitém kmitoCtu motoru fw,n stejnd, dokonce i kdyz motor dodava 100 % jmenovitého momentu
hfidele nebo pouze 75 % v pfipadé Castecného zatizeni.

To také znamena, Ze se Gcinnost ménice kmitoctu neméni, ani kdyz jsou zvoleny jiné charakteri-
stiky U/f.
Charakteristiky U/f vSak ovliviiuji G¢innost motoru.

Pokud je spinaci kmito¢et nastaven na hodnotu vétsi nez 5 kHz, Gcinnost ponékud klesne. Ucinnost
se také mirné snizuje, pokud je napéti sité 480 V, nebo pokud je motorovy kabel delsi nez 30 m.

Ucinnost motoru (N MoToRr)
Ucinnost motoru pripojeného k ménici kmitoCtu zavisi na Urovni magnetizace. Obecné je Gcinnost
stejné dobra jako pfi zapojeni do sité. Ucinnost motoru zavisi na typu motoru.

V rozsahu 75-100% jmenovitého momentu je ucinnost motoru prakticky konstantni, at’ uz je motor
fizen ménicem kmitoCtu nebo je zapojen pfimo do sité.

U malych motor{ je vliv U/f charakteristik na tcinnost nevelky. Nicméné u motor od 11 kW vyse
jsou vyhody znatelné.

Obecné plati, Ze taktovaci kmitocet nema vliv na i¢innost malych motoré. Ucinnost motoré od 11
kW vyse se zlepsi (1-2%). To je kvdli tomu, Ze tvar sinusoidy proudu motoru je pfi vysokém
spinacim kmitoctu témér dokonaly.

Uéinnost systému (n system)

Vypocitat Gcinnost systému znamena vynasobit Gcinnost méni¢e VLT AQUA Drive (n vit) Ucinnosti
motoru (n mMoTor):

N SYSTEM) = N VLT X N MOTOR

100T

95+ /
90t

85—+

80+

Zatez

50 75 100 %

175ZA084.11

Pomoci vySe uvedeného grafu je mozné vypocitat Gcinnost systému pfi rliznych otackach.
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Akusticky hluk z ménice kmitoCtu pochazi ze tfi zdroj:

1.  Z civek stejnosmérného meziobvodu.
2.  Zinterniho ventilatoru.
3.  Ze ztrat na RFI filtru.

Typické hodnoty mérené ve vzdalenosti 1 m od jednotky:

o Snizené otacky ventilato- PIné otacky ventilatoru
Zapouzdreni ru (50 %) [dBA] [dBA]
A2 51 60
A3 51 60
A5 - 54
B1 61 67
B2 58 70
C1 52 62
c2 55 65

Kdyz tranzistor v invertoru prepne, zvysi se napéti na motoru v poméru du/dt, ktery zavisi na:

- motorovém kabelu (typ, priifez, délka, stinény nebo nestinény)

- indukcénosti

Samoindukénost vyvolava prekmitnuti Upeak napéti motoru predtim, nez se napéti samo stabilizuje
na Urovni napéti v meziobvodu. Doba nabézné hrany a Spickové napéti Upeak ovliviiuji Zivotnost
motoru. Pokud je Spickové napéti prilis vysoké, ovlivni to zejména motory bez mezifazové izolace.
Je-li motorovy kabel kratky (nékolik metr(l), je doba nabézné hrany a Spickové napéti mensi.

Je-li motorovy kabel dlouhy (100 m), doba nabé&zné hrany a hodnota Spickového napéti se zvysuii.

U motor{ bez mezifazové izolace nebo bez jiného zesileni izolace vhodného pro provoz se zdrojem

napéti (jako je napf. ménic¢ kmitoCtu) zapojte na vystup ménice kmitoctu filtr du/dt nebo sinusovy
filtr.

9.2. Specialni podminky

9.2.1. Ucel odlehceni
Odlehceni je tfeba vzit v Gvahu, pokud bude méni¢ kmitoCtu pouzivan v podminkach nizkého tlaku

vzduchu (ve velkych vyskach), pfi nizkych otackach, s dlouhymi motorovymi kabely, s kabely s
velkym prifezem nebo za vysoké okolni teploty. PoZzadovany postup je popsan v této Casti.

9.2.2. Odlehceni kvtili teploté okoli

Prlmérna teplota (Taws, avc) méFena béhem 24 hodin musi byt nejméné o 5 °C nizsi nezZ je ma-
ximalni povolena teplota okoli (Tams,max).

Pokud je ménic¢ kmitoCtu pouzivan pfi vysokych teplotach okoli, mél by byt snizen trvaly vystupni
proud.
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Odlehceni zavisi na typu spinani, ktery Ize nastavit v parametru 14-00 na hodnotu 60 PWM nebo
SFAVM.

Kryti
60 PWM - Pulse Width Modulation

SFAVM - Stator Frequency Asyncron Ve-
ctor Modulation

lout [%]

Ny lout [%]
I~ 110%
80% Tl 100%
60% P~ 80%
T~ A1-A3 45°C, A5 40°C ?
40% A1-A3 50°C, A5 45°C 60%
A1-A3 55°C, A5 50°C A1-A3 45°C, A5 40°C
20% 40% A1-A3 50°C, A5 45°C
o fow [kHz] A1-A3 55°C, A5 50°C
10 12 14 16 20%
1308A393.10 o fsw [kHz]
0 4 10 12 14 16

130BA395.10

Obrazek 9.1: Snizeni proudu Iout pro riznou Taws,
max pro kryti A, pfi pouziti 60 PWM

Obrazek 9.2: Snizeni proudu Iout pro rdiznou Taws,
max pro kryti A, pfi pouZziti 60 SFAVM

U kryti A ma délka kabelu motoru pomérné znacny dopad na doporucované snizeni. Proto je zo-
brazeno doporucované odlehcéeni pro aplikaci s maximalné 10metrovym kabelem motoru.

lout [%] lout [%] e
110% 110% @
100% 100% L]
T ] i
80% [ 80% g
° I T “]
60% — ~ A1-A3 45°C, A5 40°C 60%: \ \ A1-A3 45°C, A5 40°C
\\ A1-A3 50°C, A5 45°C | A1-A3 50°C, A5 45°C
40% A1-A3 55°C, A5 50°C 40% A1-A3 55°C, A5 50°C
20% 20%
fsw [kHz] fsw [kHz]
o 0
10 12 14 16 o 4 10 12 14 16
1308A04.10 1308A306.10

Obrézek 9.3: Snizeni proudu Iout pro réiznou Tams,

max pro kryti A, pfi pouziti 60 PWM a max. 10me-
trového kabelu motoru

Obrazek 9.4: Snizeni proudu Iout pro rfiznou Taws,

max pro kryti A, pfi pouziti SFAVM a max. 10me-
trového kabelu motoru

Kryti B
60 PWM - Pulse Width Modulation SFAVM - Stator Frequency Asyncron Ve-
ctor Modulation
lout [%]
NO
110% lout [%]
100% No
i - —B1 110%
80% ~—— | Tk -—-B2 100% « .
\\\ \‘> 80"/7 \ ———S;
60% \\\ \\\\‘ 45°C © Ny \\ N
1 o Ny 50°C 60% SN 45°C
40% ~ ° NN
] ~I~— s5°c 1 \ 50°C
20% 40%] N 55°C
o 1 fsw [kHz] 20%
0 2 4 6 8 10 12 14 16 1 fsw [kHz]
130BA401.11 0 0 2 4 6 10 12 14 16
1308A403.11
Obrazek 9.5: Snizeni proudu Iout pro réiznou Tams,
. e o
wax pro kryti B, pfi pouiti 60 PWM v re%imu nor- Obrazek 9.6: Snizeni proudu Iout pro rdiznou Tawms,
mélniho momentu (110 % momentu) max pro kryti B, pri pouziti SFAVM v rezimu nor-

malniho momentu (110 % momentu)
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Kryti C
60 PWM - Pulse Width Modulation SFAVM - Stator Frequency Asyncron Ve-
ot 1 ctor Modulation
NO :
I O:& lout [%]
11:;; ™~ —c1&c2 110% No
\\ ) 100% ] —ci1s&c2
60% \ \ 2;2 80% [
40% 55°C 60% 45°C
20% 40% \ 50°C
fsw [kHz] 55°C
0 4 10 12 14 16 20%
130BA397.10 fsw [kHz]
0 10 12 14 16

Obrazek 9.7: Snizeni proudu oyt pro réiznou Taws,

max pro kryti C, pfi pouziti 60 PWM v reZimu nor- Obrazek 9.8: Snizeni proudu Iout pro rliznou Tawms,

malniho momentu (110 % momentu) max pro kryti C, pfi pouziti SFAVM v rezimu nor-
malniho momentu (110 % momentu)

9.2.3. Odlehceni kviili nizkému tlaku vzduchu
V pfipadé nizkého tlaku vzduchu je snizeno chlazeni vzduchem.
V pripadé nadmorskych vySek nad 2 km se ohledné PELV obrat'te na spolec¢nost Danfoss Drives,

V nadmotské vysce do 1000 m neni Zadné odlehceni zapottebi, ale ve vySce nad 1000 m by méla
byt teplota okoli (Tams) nebo max. vystupni proud (Ivi,max) shizen podle zobrazeného diagramu.

Max. vystupni proud
pti 50°C

Tkm 2km 3km Nadmorska vyska

130BA040.12

Obrazek 9.9: Snizeni vystupniho proudu v zavislosti na nadmofské vysce pfi Tams, max. V pFipadé nadmorskych
vySek nad 2 km se ohledné PELV obrat'te na spoleCnost Danfoss Drives,

Alternativnim feSenim je sniZit ve vysokych nadmofrskych vyskach teplotu okoli a tim zajistit 100%
vystupni proud.

9.2.4. Odlehceni na nizké otacky

Po pripojeni motoru k ménici kmitoctu je tfreba zkontrolovat, zda je dostatecné chlazeni motoru.
Problém mdZe nastat pfi nizkych hodnotach otacek za minutu v aplikacich s konstantnim momen-
tem. Ventilator motoru nemusi byt schopen dodavat pozadované mnozstvi vzduchu pro chlazeni
a tim je omezen dosazitelny moment. Pokud ma tedy motor nepretrzité bézet pri otackach nizsich
nez je polovina jmenovité hodnoty, je tfeba mu dodat dalsi vzduch pro chlazeni (nebo pouzit motor
uréeny pro dany typ ¢innosti).
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Alternativnim reSenim je snizit Groven zatéZe motoru pouzitim vétsiho motoru. Nicméné designem
ménice kmitoctu je dana mez velikosti motoru.

9.2.5. Odlehceni pro instalaci dlouhych motorovych kabel nebo ka-
bell s vétsim priiFfezem

Max. délka kabelu pro tento ménic¢ kmitoctu je 300 m u nestinéného a 150 m u stinéného kabelu.

Méni¢ kmitoctu je uréen pro praci s kabelem motoru s jmenovitym prifezem. Pfi pouZiti kabelu
vétsiho prirezu se doporucuje snizit vystupni proud o 5 % na kazdy stupen, o ktery se priifez
kabelu zvétsi.

(Vétsi prifez kabelu vede ke zvyseni kapacity vaci zemi, a tim k vétsimu svodovému proudu.)

9.2.6. Automatické prizplisobeni pro zajisténi vykonu

Ménic¢ kmitoctu nepretrzité kontroluje kritické Urovné vnitini teploty, zatéZového proudu, vysokého
napéti v meziobvodu a nizkych otac¢ek motoru. Jako odezvu na kritickou troven mize méni¢ kmi-
toctu upravit spinaci kmitoCet nebo typ spinani, aby byl zajistén vykon ménice. Pfijatelné provozni
podminky dale rozsifuje schopnost automaticky redukovat vystupni proud.
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14-** Specidlni Funkce 99
15-** Informace O Ménic¢i Kmitoctu 100
16-** Udaje Na Displeji 102
18-** Udaje Na Displeji 2 104
2-** Brzdy 87
20-** Zpétna Vazba Ménic¢e Kmitoctu 105
21-** Ext. Zpétna Vazba 106
22-** Aplikaéni Funkce 108
23-** Nacasované Akce 110
25-** Regulator Kaskady 111
3-x* 7adané Hodnoty/rozb&h A Dobéh 88
4-** Omezeni / Vystrahy 89
5-%* Digitalni Vstup/vystup 90
6-** Analogovy Vstup/vystup 92
8-** Kom. A Doplriky 94
9-** Profibus 96
Akusticky Hluk 138
Ama 52
Analogové Vstupy 134
Analogovy Vystup 135
Automatické PFizplisobeni K Motoru (ama) 38, 59
Automatické PFizplisobeni Pro Zaji$téni Vykonu 141
Bezpecnostni Nafizeni 5
Bezpecnostni Poznamka 5
Chlazeni 140
¢

Cidlo Kty 121
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VLT ® AQUA Drive
Névod k pouZivani Danfost Rejstiik

D

Délky A Priifezy KabelQ 133
Digitalni Vstupy: 134
Digitalni Vystup 134
Doba Casové Prodlevy Pracovni Nuly, 6-00 72
Doba Nabézné Hrany 138
Doba Rozbéhu 1, 3-41 58
Dobu Zrychleni 58
Dst/letni Cas - Zacatek, 0-76 68

Elektricka Instalace 36
Elektronickym Odpadem 9
Etr 120

F

Funkce Casové Prodlevy Pracovni Nuly, 6-01 72
Funkce Relé, 5-40 70

G

Glcp 52
Graficky Displej 41

H

Hlavni Reaktance 59

I

Indexovanych Parametri 81
Inicializace 53, 81
Instalace Ve Vysokych Nadmoiskych Vyskach 5

J

Jazyk 57
Jednotka Z. H./zpétné Vazby, 20-12 76
Jmenovité Otacky Motoru, 1-25 58

K

KmitoCet Motoru, 1-23 57
Kontrolky 43
Krokové 80

L

Lcp 47, 52
Lcp 102 41
Led Diody 41

Main Menu 55
Manualni Inicializace 82
Maximalini Otacky Motoru [ot./min.], 4-13 59
Maximélni Zédana Hodnota, 3-03 69
Mct 10 50
Mechanické Rozméry 18, 20
Méni¢ KmitocCtu 37
Meziobvodu 120,138
MinimalIni Otacky Motoru [ot./min.], 4-11 58
Momentové Charakteristiky 133
Moznosti Parametr{ 82
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VLT ® AQUA Drive
Navod k pouzivani

Napéti Motoru 138
Napéti Motoru 57
Napéti Motoru, 1-22 57
Napétové Spicky Na Motoru 138
Nastaveni Data A Casu, 0-70 67
Nastaveni Funkci 60
Nastaveni Parametr@ 55
Nesoulad S Ul 21
Nlcp 47
(0]

Obecné Varovani 4
Ochrana 21
Ochrana A Vlastnosti 133
Ochrana Motoru 133
Odlehéeni Kvdli Nizkému Tlaku Vzduchu 140
Odlehéeni Kvdli Teploté Okoli 138
Odlehéeni Na Nizké Otacky 140
Odlehéeni Pro Instalaci Dlouhych Motorovych Kabelli Nebo Kabelli S vétsim Prifezem 141
Okoli 136
P

Pevnd Zadana Hodnota 69
Pid, Integra¢ni Casov4 Konstanta, 20-94 78
Pid, Normalni Nebo Inverzni Rizeni, 20-81 77,81
Pid, Otacky PFi Startu [ot./min.], 20-82 78
Pid, Proporcionaini Zesileni, 20-93 78
Pojistky 21
Pokyny K Likvidaci 9
Préce S grafickym Ovlddacim Panelem Lcp (glcp) 41
Prepinace S201, S202 A S801 37
Pripojeni Kabelem Usb. 33
Pripojeni Pocitace K ménici Kmitoctu 49
Pripojeni Sbérnice Rs-485 49
Pistup K fidicim Svorkam 33
Profibus Dp-v1 50
Proud Motoru 57
Proudovy Chrani¢ 6
Q

Quick Menu 44, 55
R

Rédek Displeje 1.2 - Malé Pismo, 0-21 66
Rédek Displeje 1.3 - Malé Pismo, 0-22 66
Rédek Displeje 2 - Velké Pismo, 0-23 66
Rédek Displeje 3 - Velké Pismo, 0-24 66
R

Rampa 1, Doba Dobéhu, 3-42 58
Reléové Vystupy 135
Reset 46
R

Retézce Typového Oznateni (t/c) 11
R

ReZim Hlavni Nabidky 79
ReZim Konfigurace, 1-00 68
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VLT ® AQUA Drive
Névod k pouZivani Danfost Rejstiik

Rezimem Hlavniho Menu 45
R

Ridici Charakteristiky 136
Ridici Kabely 36
Ridici Kabely 36
Ridici Karta, 24v Dc Vystup 135
Ridici Karta, Sériova Komunikace Prostfednictvim Usb 136
Ridici Karta, Sériova Komunikace Rs -485 133
Ridici Karta, Vystup +10 V Dc 135
Ridici Svorky 33

R

Rozptylové Reaktance Statoru 59
Rychlé Nabidky 55
Rychlého Menu 44
Rychly Pfenos Nastaveni Parametr{l Pomoci Ovladaciho Panelu Glcp 52

S

Sériovéd Komunikace 136
Sinusovy Filtr 29
Sitové Napajeni 125
Sitové Napdjeni (11, L2, L3) 133
Sitové Pfipojeni Pro Jednotky A2 A A3 24
Softwarové Nastroje Pro Pc 50
Status 44
Stavové Zpravy 41
Stejnosmérného Meziobvodu 120
Stinéné/pancérované 36
Svodovy Proud 6
Svorka 32, DigitaIni Vstup 5-14 70
Svorka 33, DigitaIni Vstup 5-15 70
Svorka 42, Vystup, 6-50 74
Svorka 42, Vystup, Min. Méfitko, 6-51 75
Svorka 53, Nizké Napéti, 6-10 73
Svorka 53, Vysoké Napéti, 6-11 73

T

Typového Stitku 38
Typovém Stitku 37
Typovy Kéd 11
Typovy Stitek Motoru 37

4

U

U¢inné Nastaveni Parametré Pro Aplikace Ve Vodarenstvi 56
Ucinnost 137
Uroveri Napéti 134

U

Uzemnéni A It Sité 23

Vv

Varovani Pfed Néhodnym Rozbéhem Motoru 5
Volitelné Komunikacni 122
Vybér Parametr 79
Vychozi Nastaveni 53, 81
Vychozi Nastaveni 82
Vykon Motoru [kw], 1-20 57
Vykon Ridici Karty 136
Vystup Motoru 133
Vystupni Vykon (u, V, W) 133
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VLT ® AQUA Drive
Rejstik Danfoss Navod Kk pousivani

v

y 4

Z4dana Hodnota 1, 20-21 77

y 4

Zastaveni Volnym Dobéhem 46
Zkratky A Standardy 12
Zména Datové Hodnoty 80
Zména Skupiny Ciselnych Datovych Hodnot 80
Zména Textovych Hodnot 80
Zména Udaiti 80
Zobrazovany Text 2, 0-38 67
Zobrazovany Text 3, 0-39 67
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