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VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani M 1 Jak Cist tento Navod k pouzivani

y I 4

1 Jak cist tento Navod k pouzivani

1.1.1 Autorska prava, omezeni odpovédnosti a prava na zmény

Tato publikace obsahuje informace vlastnéné Danfoss. Pfijetim a pouzivanim této pfirucky uzivatel souhlasi s tim, Ze informace zde obsaZzené budou
pouZity vyhradné pro provoz zafizeni od Danfoss nebo zafizeni od jinych dodavateld, pokud bude toto zafizeni komunikovat se zafizenim od Danfoss
prostfednictvim sériového komunikaéniho spojeni. Tato publikace je chranéna autorskym zakonem v Dansku a ve vétsiné dalsich zemi.

Danfoss nerudi za to, Ze softwarovy program vyrobeny podle pravidel uvedenych v této pFirucce bude spravné fungovat v jakémkoli fyzickém, hardwa-
rovém nebo softwarovém prostiedi.

Ackoli Danfoss testovala a zkontrolovala dokumentaci v této pfirucce, Danfoss neposkytuje zadné zéruky ani zastoupeni, at’ vyjadiené nebo micky
predpokladané, s ohledem na tuto dokumentaci, véetné jeji kvality, provedeni nebo vhodnosti pro konkrétni Gcel.

V Zadném pfipadé nebude Danfoss odpovédna za pfimé, nepfimé, zvlastni, ndhodné nebo nasledné Skody zplisobené na zakladé pouZziti informaci, nebo
nemoznosti pouzit informace, v této prirucce, dokonce i v pfipadé, Ze byla spolecnost na moznost vzniku takovych Skod upozornéna. Zvlasté neni
Danfoss odpovédna za jakékoli naklady, véetné, ale bez omezeni na naklady vzniklé na zakladé ztraty zisku nebo pfijmd, ztraty nebo poskozeni zafizeni,
ztraty pocCitaCovych programd, ztraty dat, naklady na jejich nahrazeni nebo naroky tfetich stran.

Danfoss si vyhrazuje prévo provadét kdykoli zmény této publikace a zmény v jejim obsahu bez predchoziho upozornéni a bez jakékoli povinnosti upozornit
na tyto zmény byvalé nebo soucasné uzivatele.

V tomto Navodu k pouZivani jsou predstaveny vsechny aspekty ménice VLT AQUA Drive.

Dostupna literatura pro méni¢ VLT AQUA Drive:
- Navod k pouZivani MG.20.MX.YY poskytuje nezbytné informace pro pfipravu a provoz ménice.

- V Prirucce projektanta MG.20.NX.YY jsou uvedeny technické informace o projektovani ménice a o aplikacich.
- Pfirucka programatora MG.20.0X.YY obsahuje informace o programovani a zahrnuje kompletni popis parametrd.

X = Cislo verze

YY = kod jazyka

Technicka literatura firmy Danfoss Drives je také k dispozici online na adrese www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical
+Documentation.

1.1.2 Shoda s predpisy

ce W &
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1.1.3 Symboly

V tomto Navodu k pouZivani jsou pouZity nasledujici symboly.

Upozornéni
Oznaduje ddlezité upozornéni pro uzivatele.

Oznacuje obecné varovani.

Oznacuje varovani pred vysokym napétim.

* Oznacuje vychozi nastaveni

4 MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss
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2 Bezpecnost

2.1.1 Bezpecnostni poznamka

Napéti ménice kmitoctu je po pfipojeni k siti nebezpecné. Nespravna instalace motoru, ménice kmitoctu nebo sbérnice Fieldbus mlze
poskodit zafizeni nebo zplsobit vazné zranéni nebo smrt. Proto je nezbytné dodrZovat pokyny uvedené v této pfirucce a narodni i mistni
predpisy a bezpecnostni smérnice.

Bezpecnostni nafizeni
1. Pfed opravou se musi méni¢ kmitoctu odpojit od sité. Pfed vytazenim motorové a sitové zastrcky se presvédcte, Ze napajeni bylo preruseno a
uplynula pfedepsana doba.
2. Tlacitko [STOP/RESET] na ovladacim panelu ménice kmitoctu neodpojuje zafizeni od sité, a proto je nepouzivejte jako ochranny vypinac.
3. Uzemnéni pfistroje musi byt Fadné provedeno, uZivatel musi byt chranén pfed napajecim napétim a motor musi byt jistén proti pretizeni v souladu
s platnymi mistnimi a narodnimi pfedpisy.
4.  Zemni svodové proudy jsou vyssi nez 3,5 mA.

5. Ochrana proti pretizeni motoru se nastavuje v par. 1-90 7epelnd ochrana motoru. Je-li tato funkce poZzadovana, nastavte parametr 1-90 na
hodnotu Vypnuti ETR (vychozi hodnota) nebo Vystraha ETR. Poznamka: Tato funkce se uvadi do innosti pfi dosaZeni 1,16nasobku jmenovitého
motorového proudu pfi jmenovitém kmitoctu motoru. Pro severoamericky trh: Funkce ETR poskytuji ochranu pfed pretizenim tfidy 20 podle
standardu NEC.

6.  Zastrcky do motoru a sité nevytahujte, dokud je méni¢ kmitoCtu pfipojen k siti. Pfed vytaZzenim motorové a sitové zastrcky se presvédite, Ze
napajeni bylo preruseno a uplynula pfedepsana doba.

7.V pripadé nainstalovaného sdileni zatéze (pfipojeni stejnosmérného meziobvodu) a vnéjsiho stejnosmérného napajeni 24 V ma méni¢ kmitoctu
kromé vstupl L1, L2 a L3 i dal3i napétové vstupy. Pfed zahajenim oprav zkontrolujte, zda byly odpojeny vsechny napétové vstupy a zda uplynula
nezbytna doba.

Instalace ve vysokych nadmofskych vyskach

V pripadé nadmorskych vysek nad 2 km se ohledné PELV obrat'te na spole¢nost Danfoss.

Varovani pfred nahodnym rozbéhem motoru

1. Motor se miize zastavit na zakladé digitalniho povelu, sbérnicového povelu, pfi dosazeni zadané hodnoty nebo lokalnim ovladanim, i kdyz je méni¢
kmitoctu pripojen k siti. Pokud je z hlediska bezpecnosti a ochrany zdravi nutné zajistit, aby nedoslo k zadnému nezamyslenému rozbéhu motoru, nejsou
tyto funkce zastaveni dostate¢né. 2. Kdyz se provadi zména parametrd, motor se méze rozbéhnout. Proto je tfeba vzdy stisknout tlacitko pro zastaveni
[STOP/RESET], a pak je mozno upravovat udaje. 3. Zastaveny motor se m{ize automaticky znovu rozbéhnout, jestlize dojde k poruse elektroniky ménice
kmito¢tu VLT, nebo pomine kratkodobé pretizeni ¢i porucha napajeni resp. pfivodu do motoru.

Varovani:

Nedotykejte se elektrickych soucasti zafizeni ani po odpojeni zafizeni od sité. Nasledky by mohly byt smrtelné.

Zkontrolujte také, zda jsou odpojeny ostatni napétové vstupy, napriklad externi napéti 24 V DC, sdileni zatéZe (pfipojeni stejnosmérného meziobvodu)
a pripojeni motoru ke kinetickému zéalohovani.
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2.1.2 Vseobecné upozornéni

Vystraha:

Nedotykejte se elektrickych soucasti zafizeni ani po odpojeni zafizeni od sité. Nasledky by mohly byt smrtelné.

Zkontrolujte také, zda byly odpojeny dalsi napét'ové vstupy (pfipojeni stejnosmérného meziobvodu), a také pripojeni motoru pro ki-
netické zalohovani.

NeZ se dotknete ¢asti ménice VLT AQUA Drive FC 200, které mohou byt pod napétim, vyckejte nejméné po nasledujici dobu:
200 - 240V, 0,25 - 3,7 kW: Vyckejte alespon 4 minuty.

200 - 240 V, 5,5 - 45 kW: Vyckejte alespon 15 minut.

380 -480V, 0,37 - 7,5 kW: Vyckejte alespon 4 minuty.

380 - 480V, 11 - 90 kW: Vyckejte alespori 15 minut.

525-600V, 1,1 - 7,5 kW: Vyckejte alespon 4 minuty.

525 - 600V, 110 - 250 kW: Vyckejte alespor 20 minut.

525 - 600 V, 315 - 560 kW: Vyckejte alespon 30 minut.

Kratsi doba je povolena pouze tehdy, pokud je vyznacena na typovém Stitku konkrétni jednotky.

Svodovy proud

Zemni svodovy proud od ménice VLT AQUA Drive FC 200 prevysuje 3,5 mA. Podle normy IEC 61800-5-1 musi byt zajiSténo zesilené
ochranné uzemnéni pomoci minimalné 10mm2 médéného vodice nebo 16mm?2 hlinikového PE vodiCe, nebo musi byt samostatné
ukoncen dalsi PE vodic se stejnym priifezem jako sitové vodice.

Proudovy chranic

Tento vyrobek méze v ochranném vodici generovat stejnosmérny proud. Pokud je jako dal$i ochrana pouzit proudovy chrani¢ (RCD -
residual current device), smi byt na napajeci strané tohoto vyrobku pouZit pouze chranic typu B (s ¢asovym zpozdénim). Dalsi informace
naleznete také v prirucce Poznamka k aplikaci: Proudovy chrani¢ MN.90.GX.02.

Ochranné uzemnéni ménice VLT AQUA Drive FC 200 a pouZiti proudového chranice musi vzdy vyhovovat platnym narodnim a mistnim
predpistim.

2.1.3 Pied provadénim oprav

1. Odpojte méni¢ kmitoctu od sité.
2. Odpojte svorky stejnosmérné sbérnice 88 a 89.
3. Vyckejte nejméné po dobu uvedenou vySe v Casti Obecnd upozornéni.

4. Odpojte motorovy kabel

6 MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss
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2.1.4 Specialni provozni podminky

Elektricky vykon:
Vykon uvedeny na typovém Stitku ménice kmitoCtu je zaloZen na typickém 3fazovém sitovém napajeni, ve specifikovaném rozsahu napéti, proudu a

teploty, které budou dle pfedpokladl pouZity ve vétsiné aplikaci.

Ménice kmitocti také podporuji dalsi specialni aplikace, které ovliviiuji elektricky vykon ménic¢e kmitoctu. Specialni podminky, které

ovliviiuji elektricky vykon, mohou byt nasledujici:
D Jednofazové aplikace
e Aplikace pracujici s vysokymi teplotami, které vyZaduji snizeni elektrického vykonu.
D Aplikace v ndmornictvi v narocnych klimatickych podminkach.

Informace o elektrickém vykonu naleznete v tomto navodu a v PFirucce projektanta ménice VLT® AQUA Drive.

Pozadavky na instalaci:
K zajisténi celkové elektrické bezpecnosti ménice kmitoctu je tfeba vzit pFi instalaci v Givahu specialni pozadavky tykajici se nasledu-

jicich bodf:
. Pojistky a jisti¢e pro ochranu proti nadproudu a zkratu

D Vybér napajecich kabeld (sitové, motorové, brzdy, sdileni zatéze a reléové)
. Konfigurace sité (IT, TN, uzemnéna ¢ast a podobné)
D Bezpeénost nizkonapétovych portli (podminky PELV).

Informace o pozadavcich na instalaci naleznete v tomto navodu a v Prirucce projektanta ménice VLT® AQUA Drive.

2.1.5 Upozornéni

Kondenzatory stejnosmérného meziobvodu ménice kmitoctu zlstavaji nabity i po odpojeni napajeni. Abyste predesli irazu elektrickym
proudem, odpojte pred provadénim Udrzby méni¢ kmitoctu od sité. Pfed praci na ménici kmitoctu vyckejte minimalné nize uvedené

. doby:

Min. ¢ekaci doba

Napéti

4 min. 15 min. 20 min. 30 min.
200 - 240 V 0,25 - 3,7 kW 5,5 - 45 kW
380 -480V 0,37 - 7,5 kW 11 - 90 kW 110 - 250 kW 315 - 450 kW
525-600 V 0,75 kW - 7,5 kW 110 - 250 kW 315 - 560 kW
525-690 V 45 - 400 kw 450 - 630 kW

Uvédomte si, Ze ve stejnosmérném meziobvodu miize byt vysoké napéti i kdyz kontrolky nesviti.

2.1.6 Zabraite nahodnému startu

Je-li méni¢ kmitoctu pripojen k siti, miiZe dojit ke spusténi ¢i zastaveni motoru digitalnimi pfikazy, pfikazy sbérnice, Zadanymi hod-

notami nebo prostfednictvim ovladaciho panelu LCP.
. Kdykoliv je potfeba k zajisténi osobni bezpecnosti zabranit nahodnému startu motoru, odpojte méni¢ kmitoCtu od sité.

D Abyste zabranili ndhodnému startu, vzdy pfed zménou parametri stisknéte tlacitko [OFF].
. Pokud neni svorka 37 vypnuta, mize se zastaveny motor spustit zavadou elektroniky, doasnym pretizenim, zavadou sitového napajeni nebo

odpojenim motoru.

MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss



VLT® AQUA Drive
2 Bezpecnost M Navod k pouzivani

2.1.7 Bezpecné zastaveni ménice kmitoctu (volitelné)

U verzi vybavenych vstupem Bezpeéné zastaveni na svorce 37 miize méni¢ kmitoctu vykondvat bezpecnostni funkci Bezpecné vypnuti momentu (defi-
novéno v konceptu IEC 61800-5-2) nebo Kategorie zastaveni 0 (definovano v normé EN 60204-1).

Je navrZena a schvalena tak, aby vyhovovala pozadavk@im na Kategorii 3 v normé EN 954-1. Tato funkce se nazyva Bezpecné zastaveni. Pfed za¢lenénim
a pouzitim funkce Bezpetného zastaveni v instalaci je tfeba provést v instalaci déikladnou analyzu rizik, aby se zjistilo, zda je funkce Bezpe¢ného zastaveni
a bezpecnostni kategorie vhodna a dostatecna. Aby bylo mozné nainstalovat a pouZivat funkci bezpecného zastaveni ve shodé s pozadavky na Kategorii
3 v normé EN 954-1, je tfeba dodrzet odpovidajici informace a pokyny v PFiruéce projektanta ménice VLT AQUA Drive MG.20.NX.YY! Informace a pokyny
obsazené v Navodu k pouZivani nepostacuji ke spravnému a bezpenému pouziti funkce bezpe¢ného zastaveni!

. BGIA
Prif. und Zerfifiserungssielle Berufsgenossenschattliches

m BG-PRUFZERT Institut fir Arbeitsschutz

Type Test Cerlificate

130BA373.10

2.1.8 Site IT

Sité IT
Nepripojujte 400V ménice kmitoCtu s RFI filtry k sitovému napajeni s vétSim napétim mezi fazi a zemi nez 440 V.
V pfipadé sité IT a zapojeni uzemnéni do trojuhelniku mdze sitové napéti mezi fazi a zemi prekrocit hodnotu 440 V.

par. 14-50 RFI filtr 1ze pouZit k odpojeni vnitfnich RFI kondenzatordl od RFI filtru k zemi. V takovém pfipadé se vysokofrekvenéni ruseni snizi na uroven
A2.

8 MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss
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2.1.9 Verze softwaru a schvaleni

VLT AQUA Drive
Verze softwaru: 1.24

C € c.uso

Tento navod Ize pouZit pro vSechny ménice kmitoCtu VLT AQUA Drive s verzi softwaru 1.24.

Verze softwaru je uvedena v parametru 15-43.

2.1.10 Pokyny k likvidaci

Zarizeni obsahujici elektrické soucasti nesmi byt likvidovano spole¢né s domacim odpadem.
Musi byt odevzdano do sbéru s elektrickym a elektronickym odpadem podle aktualné platné mistni legislativy.

MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss 9
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3 Uvod

3.1 Uvod
3.1.1 Typovy kod

1 234 56 7 8 9101112 13141516 17 181920 21 2223 24 2526 27 28 2930 31 32 33 34 3536 37 38 39
FC-202P T H XXSXXXXA B| C D
130BA484.10
Popis Poz. Mozna volba
Skupina produktd a fada VLT 1-6 FC 202
Vykonova velikost 8-10 0.25 - 630 kW
Pocet fazi 11 Tri faze (T)
S2: 220-240 VAC jednofazové
S4: 380-480 VAC jednofazové
s " T 2: 200-240 VAC
Napajeci napéti 11-12 T 4+ 380-480 VAC
T 6: 525-600 VAC
T 7: 525-690 VAC
E20: IP20
E21: IP 21/NEMA typ 1
E55: IP 55/NEMA typ 12
E2M: IP21/NEMA typ 1 se stinénim od sité
E5M: IP 55/NEMA typ 12 se stinénim od sité
Kryti 13-15 E66: IP66
F21: Sada IP21 bez zadni desky
G21: Sada IP21 se zadni deskou
P20: IP20/3asi se zadni deskou
P21: IP21/NEMA typ 1 se zadni deskou
P55: IP55/NEMA typ 12 se zadni deskou
HX: Bez RFI filtru
H1: RFI filtr tfidy A1/B
RFI filtr 16-17 H2: RFI filtr tfidy A2
H3: RFI filtr tfidy A1/B (zkracena délka kabelu)
H4: RFI filtr t¥idy A2/A1
X: Bez brzdného stfidace
B: S brzdnym stfidacem
s e T: Bezpecné zastaveni
U: Bezpecné zastaveni + brzda
G: Graficky ovladaci panel (GLCP)
Displej 19 N: Numericky ovladaci panel (NLCP)
X: Bez ovladaciho panelu
" . X: Bez lakovani plosnych spojli
e e 20 C: Lakovana deska plosnych spojti
D: Sdileni zatéze
M - X: Bez sitového vypinace
Doplfiky napajeni 21 1: Se sitovym vypinatem
8: Sit'ovy vypina¢ + Sdileni zatéze
AMA - automatické pfizplisobeni motoru 22 Rezervovano
AMA - automatické pfizptisobeni motoru 23 Rezervovano
Verze softwaru 24-27 Skutecna verze softwaru
Jazyk softwaru 28
AX: Bez doplriku
Dopliiky A 29-30 AO: MCA 101 Profibus DP V1
A4: MCA 104 DeviceNet
BX: Bez doplriku
" BK: MCB 101 obecny doplnék vstup@ a vystupd
Doplnky B 31-32 BP: MCB 105 Reléovy doplngk
BO: Doplnék MCB 109 - Analogové vstupy a vystupy
Dopliiky C0, MCO 33-34 CX: Bez doplriku
Dopliiky C1 35 X: Bez dopliiku
Doplnék C - software 36-37 XX: Standardni software
M DX: Bez doplriku
Doplnky D 38-39 DO: Zalozni zdroj DC
Rzné moznosti jsou podrobnéji popsany v Prirucce projektanta ménice VLT AQUA Drive.

Tabulka 3.1: Popis typového kddu.

MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss 11
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Daofiti

3 Uvod

3.1.2 Identifikace ménice kmitoctu

NiZe je uveden priklad identifikaCniho Stitku. Tento Stitek je umistén na ménici kmitoCtu a udava typ a doplriky, kterymi je jednotka vybavena. Podrobny
popis Udaji Fetézce typového oznaceni (T/C) naleznete v tabulce 2.1.

L]
V L T AQUA @ Listed 76X1 E134261ind. Contr. Eq.
www.danfoss.com Seec manual for prefuse
T/C: FC-202P55KTAE21 HIXBX0MBIOAKEXC, X

/\ CAUTION:

P/N: 131B7982

S/N: 000000G306

IN: 3x380-480 V 50/60 Hz 95/95 A
OUT: 3x0-Vin 0-1000 Hz 106/105 A 73.4/72.7 KVA €

Type 1/ 1F21 Tamb. 45°C/113°F

MADE IN DENMARK

A\

SEE MANUAL / VOIR MANUEL

WARNING:

STORED CHARGE DO NOT TOUCH UNTIL

15 min. AFTER DISCONNECTION

CHARGE RESIDUELLE, ATTENDRE
15 min. APRES DECONNEXION

Obrézek 3.1: V tomto prikladu je uveden identifikacni Stitek ménice VLT AQUA Drive.

130BA487.10

NeZ se obratite na spole¢nost Danfoss, pfipravte si T/C (typovy kdd) a sériové Cislo.

3.1.3 Zkratky a standardy

Zkratky: Terminy: Jednotky SI: Jednotky I-P:
Zrychleni m/s? ft/s?
AWG American wire gauge
Auto Tune Automatické pfizplisobeni motoru
°C Celsius
stfidace A A
Ium Proudové omezeni
Energie = Nem ft-lb, BTU
°F Stupen Fahrenheita
FC Ménic¢ kmitoctu
Ménic Hz Hz
kHz Kilohertz
LCP Ovladaci panel
mA Miliampér
ms Milisekunda
min. Minuta
MCT Motion Control Tool
M-TYPE Zavisi na typu motoru
Nm Newtonmetry in-lbs
ImN Jmenovity proud motoru
fmN Jmenovity kmitoCet motoru
PumN Jmenovity vykon motoru
UmN Jmenovité napéti motoru
par. Parametr
PELV Ochranné, velmi nizké napéti
Vykon w BTU/hod., HP
Tlak Pa = N/m2 psi, psf, stopy vodniho sloupce
Iinv Jmenovity vystupni proud invertoru
ot./min. Otacky za minutu
SR Spojeno s velikosti
Teplota C F
Cas 3 s, hod.
Tum Momentové omezeni
Napéti v v

Tabulka 3.2: Tabulka zkratek a standardg.
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4 Mechanicka instalace

4.1 Pred spusténim
4.1.1 Kontrolni body

Po rozbaleni ménice kmitoctu zkontrolujte, zda je jednotka neposkozena a kompletni. K identifikaci obsahu baleni pouZzijte nasledujici tabulku:

B1/B3
(IP20/ 21/ 55/ 66)

B2/B4

Typ kryti: A2 A3 A5
(IP20/ 21/ 55/66)

(IP20/21) | (IP20/21) | (IP 55/ 66)

c1/c3 c2/c4
(IP20/21/ 55/66) |  (IP20/21/ 55/66)

1308A288.10

Velikost jednotky (kW):

5,5-11/ 15/ 18,5-30/ 37-45/
200-240 V 0,25-3,0 3,7 0,25-3,7
5,5-11 15-18,5 22-30 37-45
11-18,5/ 22-30/ 37-55/ 75 - 90/
380-480 V 0,37-4,0 5,5-7,5 0,37-7,5
11-18,5 22-37 45-55 75-90
11-18,5/ 22-37/ 45-55/ 75 - 90/
525-600 V - 0,75-7,5 0,75-7,5
11-18,5 22-37 45-55 75-90

Tabulka 4.1: Tabulka rozbaleni

Doporucujeme pfipravit si k rozbaleni a montazi ménice kmito¢tu nékolik Sroubovakd (kfizovy a momentovy), Stipaci brity, vrtatku a niz. Baleni pro tato
kryti obsahuje dle vyobrazeni: Sady s pFisluSenstvim, dokumentaci a jednotku. V zavislosti na doplficich méZe byt v baleni jedna nebo dvé dali sady a
jedna nebo dvé brozury.

MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss 13
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VLT® AQUA Drive
4 Mechanicka instalace M Navod k pouzivani

4.2.3 Mechanicka montaz
Vsechny ménice s velikosti kryti IP20 a také ménice s velikosti kryti IP21/ IP55 kromé A2 a A3 umoziuji instalaci vedle sebe..
Pokud pouZijete sadu kryti IP 21 (130B1122 nebo 130B1123) na kryti A2 nebo A3, musi byt mezi ménici prostor min. 50 mm.

Kviili zajisténi optimalniho chlazeni ponechte nad a pod méni¢em kmitoCtu volny priichod vzduchu. Viz tabulka nize.

7 Volny prostor u riiznych kryti

O —]

Kryti: A2 A3 A5 Bl B2 B3 B4 C1 C2 C3 C4

a(mm): 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

<

b ‘b (mm): 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

7

1. Vyvrtejte otvory podle uvedenych rozmérd.

2. Musite pouZit Srouby vhodné pro povrch, na ktery chcete ménic¢ kmitotu namontovat. Utdhnéte vsechny Ctyfi Srouby.

TSUBAZ1H.10

IP66 Drive

Base
plate

1308A392.10

130B8A228.10

Tabulka 4.2: Pfi montazi rameckd velikosti A5, B1, B2, B3, B4, C1, C2, C3 a C4 na nepevnou sténu musi byt méni¢ vybaven zadni deskou A kvli

nedostate¢nému prtichodu chladiciho vzduchu nad chladi¢em.

16 MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss
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176FA245.10

Obrézek 4.1: U tézsich ménich pouzijte zvedak. Nejprve upevnéte do zdi spodni 2 Srouby - potom na né zavéste ménic - a nakonec pripevnéte
ménic ke zdi pomoci hornich dvou Sroubd.

4.2.4 Bezpecnostni pozadavky na mechanickou instalaci

Vénuijte, prosim, pozornost pozadavk@m, které plati pro integraci a sadu pro montaz mimo rozvadé¢. Abyste se vyhnuli vazenému
. poskozeni nebo zranéni, zejména pfi montézi velkych jednotek, je nutno se fidit dale uvedenymi informacemi.

Méni¢ kmitoctu je chlazen cirkulaci vzduchu.

Aby byla jednotka chranéna pred prehfatim, je tfeba zajistit, aby okolni teplota nepreséhla max. teplotu uréenou pro ménic a aby nebyla prekrocena
prlimérna teplota za 24 hodin. Maximalni teplotu a 24hodinovou préimérnou teplotu naleznete v odstavci Odlehceni kvili teploté okoli.

Jestlize se teplota okolniho prostfedi pohybuje v rozmezi 45 - 55 °C, je tfeba pocitat s odlehcenim ménice kmitoltu - viz Odlehceni kvidli teploté okoli.
Pokud nevezmete v Uvahu odlehceni kvli teploté okoli, Zivotnost ménice kmitoctu se snizi.

4.2.5 Montaz mimo rozvadéc

Pfi montdzi mimo rozvadé¢ doporucujeme pouzit sady IP 21/horni kryt IP 4X/TYPE 1 nebo jednotky IP 54/55.

MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss 17
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4.2.6 Montaz do panelu
Sada pro montaZ do panelu je k dispozici pro ménice fady , VLT Aqua Drive a .

Aby se zvysilo chlazeni chladiem a zmensila se hloubka panelu, da se méni¢ kmitoctu namontovat do panelu. Kromé toho Ize potom vyjmout vestavény

ventilator.

Sada je k dispozici pro kryti A5 az C2.

Upozornéni
Sadu nelze pouZit s litymi pfednimi kryty. Ménic je nutno pouZit bez krytu nebo s plastovym krytem.

Informace o objednacich Cislech naleznete v Prirucce projektanta, v Casti Objednaci cisla.
Podrobnéjsi informace naleznete v pirucce Navod k pouZivani sady pro montdZ do panelu, MI.33.H1.YY, kde yy=kod jazyka.

18 MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss
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5.1 Pripojeni

5.1.1 Obecné informace o kabelech

5 Elektricka instalace

Upozornéni

Vzdy dbejte na to, aby byly prifezy kabell v souladu s narodnimi a mistnimi predpisy.

Podrobné udaje o utahovacich momentech svorek.

Vykon (kW) Moment (Nm)
Kryti 200-240V | 380-480V | 525-600V | Vedeni Motor | StEINOsmer | g Zem Relé
né pripojeni
A2 0,25-3,0 0,37 -4,0 - 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
A3 3,7 55-7,5 0,75-7,5 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
A5 0,25-3,7 0,37-7,5 0,75-7,5 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
B1 55-11 11 - 18,5 - 1,8 1,8 1,5 1,5 3 0,6
B2 - 22 - 4,5 4,5 3,7 3,7 3 0,6
15 30 - 4,52 4,52 3,7 3,7 3 0,6
B3 55-11 11 - 18,5 11-18,5 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
B4 11-18,5 18,5 - 37 18,5 - 37 4,5 4,5 4,5 4,5 3 0,6
C1 18,5-30 37-55 = 10 10 10 10 3 0,6
o) 37 75 R 14 14 14 14 3 0,6
45 90 24 24 14 14 3 0,6
Cc3 18,5-30 37-55 37-55 10 10 10 10 3 0,6
C4 30 -45 55-90 55-90 14/241 14/241 14 14 3 0,6
Tabulka 5.1: DotaZeni svorek
1. Pro rlizné prifezy kabell x/y, kde x<95 mm? a y=95 mm?2.
2. Préifezy kabell nad 18,5 kW = 35 mm?2 a pod 22 kW < 10 mm?
5.1.2 Vylamovaci otvory v kryti
2263 @17 226.3 17

1308A609.11

— e
O @ & O
—
/7N
>¢4//

OED O

@331 @21 33,1 33,1
A B C

Obrazek 5.1: Otvory pro kabely v kryti B1. Navrhované umi-

sténi otvorli je pouze doporuceni a je mozné pouzit i jina
feseni.

(@]
(@]
7\
N ,‘Q
NP
//:\
@(\\ )
O
O
1208A810.11

/
2429 233.1 2429
A B C

Obrézek 5.2: Otvory pro kabely v kryti B2. Navrhované umi-
sténi otvorl je pouze doporueni a je mozné pouzit i jina
feseni.

MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss

5 Elektricka instalace

19



VLT® AQUA Drive
5 Elektricka instalace M Navod k pouzivani
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Obrazek 5.3: Otvory pro kabely v kryti C1. Navrhované umi- Obrézek 5.4: Otvory pro kabely v kryti C2. Navrhované umi-
sténf otvordl je pouze doporuceni a je mozné pouit i jina sténi otvorl je pouze doporudeni a je mozné pouzit i jina
Feseni. feseni.

5.1.3 Pojistky

Ochrana vétve obvodu:
Aby byla instalace chranéna pred rizikem poruchy elektroinstalace ¢i vzniku poZaru, musi byt vSechny vétve v instalaci, spinaci technika, stroje a podobné
chranény proti zkratu a nadproudu podle narodnich nebo mezinarodnich predpist.

Ochrana proti zkratu

Ménic kmitoctu je tfeba chranit proti zkratu, aby se predeslo riziku poruchy elektroinstalace nebo vzniku poZaru. Spolecnost Danfoss doporucuje pouZit
pojistky uvedené v tabulkdch 4.3 a 4.4, aby byla chranéna obsluha ¢i jiné zafizeni v pfipadé vnitfni zadvady ménice. Méni¢ kmitoCtu poskytuje Gplnou
ochranu proti zkratu v pfipadé zkratu na vystupu motoru.

Ochrana proti nadproudu:

Zajistéte ochranu proti pretizeni, abyste zamezili riziku vzniku poZaru zplisobeného piehratim kabell v instalaci. Ochranu proti nadproudu je vzdy nutno
provést ve shodé s narodnimi pfedpisy. Méni¢ kmitoctu je vybaven vnitfni ochranou proti nadproudu, kterou Ize pouZit jako ochranu proti pretizeni pred
méni¢em (s vyjimkou UL aplikaci). Viz par. 4-18. Pojistky musi byt uréeny pro ochranu v obvodu dodavajicim maximalné 100 000 Ams (symetrickych),
maximalné 500/600 V.

Nesoulad s UL
Pokud neni nutno dosdhnout shody s UL/cUL, spolecnost Danfoss doporucuje pouZzit pojistky uvedené v tabulce 4.2, které zajisti shodu s EN50178:
Nedodrzeni doporuceni miize vést ke zbyteénému poskozeni ménice kmitoctu v pfipadé poruchy.
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Méni¢ kmitoctu Max. velikost pojistky Napéti Typ
200-240V

K25-1K1 16A! 200-240 V typ oG
1K5 16A1 200-240 V typ oG
2K2 25Al 200-240 V typ gG
3K0 25A! 200-240 V typ gG
3K7 35A! 200-240 V typ oG
5K5 50A! 200-240 V typ gG
7K5 63A! 200-240 V typ gG
11K 63A1 200-240 V typ 9G
15K 80A! 200-240 V typ oG
18K5 125A1 200-240 V typ oG
22K 125Al 200-240 V typ gG
30K 160A! 200-240 V typ gG
37K 200A! 200-240 V typ aR
45K 250A1 200-240 V typ aR
380-480 V

K37-1K5 10A! 380-480 V typ gG
2K2-4K0 20Al 380-480 V typ 9G
5K5-7K5 32A! 380-480 V typ gG
11K 63A! 380-480 V typ 9G
15K 63A1 380-480 V typ oG
18K 63A1 380-480 V typ 9G
22K 63At 380-480 V typ 9G
30K 80A! 380-480 V typ gG
37K 100A! 380-480 V typ gG
45K 125A! 380-480 V typ gG
55K 160A! 380-480 V typ gG
75K 250A! 380-480 V typ aR
90K 250A! 380-480 V typ aR

Tabulka 5.2: Pojistky nezajistujici shodu s UL od 200 V do 480 V

1) Max. velikost pojistek - PouZitelnou velikost pojistek vyberte na zakladé narodnich & mezindrodnich predpisd.
Soulad se smérnicemi UL

Ill/ln(:ﬂg:étu Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littel fuse SE‘;:/ani;Jt SEE:/;?;;E
200-240V

Typ Typ RK1 TypJ Typ T Typ RK1 Typ RK1 Typ CC Typ RK1
K25-1K1 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K5 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 5017906-015 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R
2K2 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 5012406-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3K0 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 5012406-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R
3K7 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 5012406-030 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
5K5 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 5012406-050 KLN-R50 - A2K-50R
7K5 KTN-R50 JKS-60 JIN-60 5012406-050 KLN-R60 - A2K-50R
11K KTN-R60 JKS-60 JIN-60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
15K KTN-R80 JKS-80 JIN-80 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
18K5 KTN-R125 JKS-150 JIN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
22K KTN-R125 JKS-150 JIN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
30K FWX-150 - - 2028220-150 L255-150 A25X-150
37K FWX-200 - - 2028220-200 L255-200 A25X-200
45K FWX-250 - - 2028220-250 L25S-250 A25X-250

Tabulka 5.3: Pojistky zajistujici shodu s UL od 200 V do 240 V
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Ill/ln(:irlg:&tu Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littel fuse SE:I;:/anil-J " SE:/:/?; "
380-480 V, 525-600 V

kW Typ RK1 TypJ Typ T Typ RK1 Typ RK1 Typ CC Typ RK1

K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 J1S-6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 A6K-6R

5K1-2K2 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R
3K0 KTS-R15 JKS-15 J1S-15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 A6K-16R
4K0 KTS-R20 JKS-20 J31S-20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R
5K5 KTS-R25 JKS-25 J1S-25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R
7K5 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R
11K KTS-R40 JKS-40 J1S-40 5014006-040 KLS-R40 = A6K-40R
15K KTS-R40 JKS-40 J1S-40 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R
18K KTS-R50 JKS-50 JJS-50 5014006-050 KLS-R50 = A6K-50R
22K KTS-R60 JKS-60 JJ1S-60 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R
30K KTS-R80 JKS-80 J1S-80 2028220-100 KLS-R80 - A6K-80R
37K KTS-R100 JKS-100 JJS-100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R
45K KTS-R125 JKS-150 J1S-150 2028220-125 KLS-R125 A6K-125R
55K KTS-R150 JKS-150 JJ1S-150 2028220-160 KLS-R150 A6K-150R
75K FWH-220 - - 2028220-200 L50S-225 A50-P225
90K FWH-250 - - 2028220-250 L50S-250 A50-P250

Tabulka 5.4: Pojistky zajistujici shodu s UL od 380 V do 600 V

Pojistky KTS od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KTN.

Pojistky FWH od firmy Bussmann mohou pro ménice kmito¢tu 240 V nahradit pojistky FWX.

Pojistky KLSR od firmy LITTEL FUSE mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KLNR.
Pojistky L50S od firmy LITTEL FUSE mohou pro ménice kmitoc¢tu 240 V nahradit pojistky L50S.
Pojistky A6KR od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A2KR.

Pojistky A50X od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A25X.
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5.1.4 Uzemnéni a IT sité

5 Elektricka instalace

I Préifez zemniciho kabelu musi byt minimalné 10 mm?, nebo musi byt samostatné zakonceny 2 sitové vodice podle normy EN 50178
nebo IEC 61800-5-1 (pokud narodni pFedpisy nespecifikuji jinak). Vzdy dbejte na to, aby byly prifezy kabeld v souladu s narodnimi a
. mistnimi predpisy.

Sit'ové vodice jsou pripojeny k hlavnimu vypinaci - pokud je jim méni¢ vybaven.

Upozornéni

Zkontrolujte, zda sitové napéti odpovida sitovému napéti uvedeném na typovém stitku ménice kmitoctu.

| 130BA026.10

dzové
napdjent g§ E:::Z,)%

|||—

- regy
I

Obrazek 5.5: Svorky sit'ového napajeni a uzemnéni.

Sité IT

Nepripojujte 400V ménice kmitoCtu s RFI filtry k sitovému napajeni s vétSim napétim mezi fazi a zemi nez 440 V.

V piipadé sité IT a zapojeni uzemnéni do trojuhelniku mdZze sitové napéti mezi fazi a zemi prekroCit hodnotu 440 V.
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5 Elektricka instalace
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5.1.6 PFipojeni k siti pro jednotky A2 a A3

1308A261.10
Obrézek 5.6: Nejprve zasroubujte dva Srouby do montézni desky, zasurite ji na misto a Srouby dotahnéte.

130BA262.1C
Obrazek 5.7: Pfi montazi kabell nejprve namontujte a dotahnéte zemnici kabel.

I Prdifez zemniciho kabelu musi byt minimalné 10 mm2, nebo musi byt samostatné zakonceny 2 sitové vodi¢e podle normy £N 50178/
. IEC 61800-5-1.
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5 Elektricka instalace

130BA263.10

Obrézek 5.8: Potom instalujte sitovou zastréku a dotdhnéte vodice.

130BA264.10

Obrazek 5.9: Nakonec dotahnéte drzak sitovych vodich.
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5.1.7 Sit'ové pripojeni pro jednotky A5

Obrézek 5.11: Pripojeni k siti a uzemnéni s odpojovacem.
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5.1.8 Sit'ové pripojeni pro jednotky B1, B2 a B3

AN
[
A=A Ny

1
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S
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X

130BA725.10

i

Obrézek 5.13: Pripojeni k siti a uzemnéni pro jednotky B3

130BT332 bez RFI filtru.

Obrazek 5.12: Pfipojeni k siti a uzemnéni pro jednotky B1 a
B2

130BA720.10

L
/|

Obrazek 5.14: Pripojeni k siti a uzemnéni pro jednotky B3 s
RFI filtrem.

Upozornéni
Spravné dimenzovani kabell naleznete v kéasti Obecné technické (idaje na konci tohoto navodu.
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5.1.9 Sit'ové pripojeni pro jednotky B4, C1 a C2

130BA714.10

Obrazek 5.15: Pfipojeni k siti a uzemnéni pro kryti B4.

130BA389.10

Obrazek 5.16: PFipojeni k siti @ uzemnéni pro kryti C1 a C2.

5.1.10 Pr¥ipojeni k siti pro kryti C3 a C4

130BA719.10
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Obrézek 5.17: Pripojeni k siti a uzemnéni pro kryti C3. Obrézek 5.18: Pripojeni k siti a uzemnéni pro kryti C4.

5.1.11 PFipojeni motoru - avod
Spravné dimenzovani prifezu a délky motorovych kabell naleznete v Casti Obecné technické udaje.

D Aby byly spinény technické podminky elektromagnetické kompatibility z hlediska emisi, pouZijte stinény/pancéfovany motorovy kabel (nebo

nainstalujte kabel do kovové trubky).
. Kabel motoru by mél byt co nejkratsi, aby se snizila hlu¢nost a svodové proudy.

D Pfipojte stinéni/pancéfovani motorového kabelu k oddélovaci desti¢ce ménic¢e kmitoctu a ke kovové ¢asti motoru. (TotéZ plati pro oba konce

kovové trubky, pokud je pouZita misto stinéni.)

D Stinéni musi byt pfipojeno co nejvétsi plochou (kabelové svorky nebo pomoci kabelové priichodky spliiujici podminky elektromagnetické kom-
patibility). Toho se docili u ménic¢e kmito¢tu pomoci dodanych montaznich poméicek.

sokofrekvencni impedance.
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Délky a priiFezy kabelt
Méni¢ kmitoctu byl testovan s danou délkou kabelu a s danym priifezem tohoto kabelu. S vétsim prifezem se miize zvysit kapacitni odpor kabelu - a

tudiz svodovy proud - a je nutno odpovidajicim zpisobem zkratit délku kabelu.

Spinaci kmitocet

Pokud se ménice kmitoCtu pouZzivaji spolecné se sinusovymi filtry pro snizeni hluku motoru, spinaci kmitoet musi byt nastaven v par. 14-01 Spinaci
kmitocet podle navodu k sinusovému filtru.

Opatieni pfi pouziti hlinikovych vodica

Hlinikové vodice se nedoporucuji pro mensi priifezy kabell nez 35 mmz2. Do svorek Ize hlinikové vodi¢e upevnit, ale povrch vodi¢e musi byt Cisty a pred
pfipojenim vodice je tfeba odstranit oxidaci a namazat ho neutralni vazelinou neobsahujici kyseliny.

Vzhledem k mékkosti hliniku je také tfeba po dvou dnech dotahnout Sroub svorky. Je nesmirné ddlezité, aby byl spoj plynotésny, jinak povrch hliniku

opét zoxiduje.

K ménici kmitoCtu je mozné pripojit vsechny typy standardnich tfifazo-
vych asynchronnich motorl. Malé motory jsou normalné zapojeny do u Vv Ww

hvézdy (230/400 V, D/Y). Velké motory jsou zapojeny do trojuhelniku Uy W g
(400/690 V, D/Y). Spravny rezim zapojeni a napéti naleznete na typovém =
stitku motoru. T T T

96 97 98 96 97 98

Y A

Obrazek 5.19: Svorky pro pfipojeni motoru

Upozornéni
U motord bez mezifazové izolace nebo bez jiného zesileni izolace vhodného pro provoz se zdrojem napéti (jako je napf. méni¢ kmitoctu)
zapojte na vystup ménice kmitoctu sinusovy filtr. (Motory, které vyhovuji normé IEC 60034-17, nemusi byt vybaveny sinusovym fil-
trem.).
C. 96 97 98 Napéti motoru 0-100 % sitového napéti.
u \% W 3 kabely od motoru
U1 V1 W1 o -~ L ,
W2 U2 V2 6 kabeld z motoru, zapojeni do trojuhelniku
U1 \%1 Wi 6 kabeld z motoru, zapojeni do hvézdy
Vodice U2, V2, W2 musi byt propojeny oddélené
(volitelna svorkovnice)
C. 99 Pripojeni uzemnéni
PE

Tabulka 5.6: Pfipojeni motoru pomoci 3 a 6 kabeld.
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5.1.13 Pripojeni motoru pro jednotky A2 a A3

Pfipojte motor k méniéi kmito¢tu podle dale vyobrazenych krok@.

130BA265.10
Obrazek 5.20: Nejprve upevnéte zemnici vodi¢ motoru a potom zapojte vodice U, V a W do konektoru a dotahnéte je.

130BA266.10
Obrézek 5.21: Namontujte kabelovou svorku, abyste zajistili 360stupriové pripojeni $asi a stinéni. Pod svorkou je tfeba odstranit vnéjsi izolaci

kabelu motoru.
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5.1.14 P¥ipojeni motoru pro jednotku A5

YA A\

130BT337

Obrazek 5.22: Nejprve upevnéte zemnici vodi¢ motoru a potom zapojte vodice U, V a W do svorky a dotahnéte je. Dbejte na to, aby byla
pod svorkou EMC odstranéna vnéjsi izolace kabelu motoru.

5.1.15 P¥ipojeni motoru pro jednotky B1 a B2

130BT333 /

Obrézek 5.23: Nejprve upevnéte zemnici vodi¢ motoru a potom zapojte vodice U, V a W do svorky a dotahnéte je. Dbejte na to, aby byla

pod svorkou EMC odstranéna vnéjsi izolace kabelu motoru.
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5.1.16 Pfipojeni motoru pro kryti B3 a B4

e ] .
Obrazek 5.24: Nejprve upevnéte zemnici vodi¢ motoru a Obrézek 5.25: Nejprve upevnéte zemnici vodi¢ motoru a
potom zapojte vodice U, V a W do svorky a dotahnéte je. potom zapojte vodice U, V a W do svorky a dotahnéte je.
Dbejte na to, aby byla pod svorkou EMC odstranéna vnéjsi Dbejte na to, aby byla pod svorkou EMC odstranéna vnéjsi
izolace kabelu motoru. izolace kabelu motoru.

5.1.17 Pfipojeni motoru pro kryti C1 a C2

SIS HEI—IRIRIEIE
NS o |ol|el(o||el|lo| /e
DC- DG+ R-
3E| 80 e\l
> g5 29
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Obrazek 5.26: Nejprve upevnéte zemnici vodi¢ motoru a potom zapojte vodice U, V a W do svorky a dotahnéte je. Dbejte na to, aby byla
pod svorkou EMC odstranéna vnéjsi izolace kabelu motoru.
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5.1.18 P¥ipojeni motoru pro kryti C3 a C4

o
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Obrazek 5.27: Nejprve upevnéte zemnici vodi¢ motoru a
potom zapojte vodiCe U, V a W do svorky a dotahnéte je.
Dbejte na to, aby byla pod svorkou EMC odstranéna vnéjsi
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Obrdzek 5.28: Nejprve upevnéte zemnici vodi¢ motoru a
potom zapojte vodice U, V a W do svorky a dotahnéte je.
Dbejte na to, aby byla pod svorkou EMC odstranéna vnéjsi

izolace kabelu motoru. izolace kabelu motoru.

5.1.19 Pripojeni stejnosmérné sbérnice

Svorka stejnosmérné sbérnice se pouziva k zalohovani, pficemz meziobvod je napajen z externiho zdroje.

Cisla pouzitych svorek: 88, 89

@@@

3|, _pen =AY
STy Y

T b P,

¥ ‘ ) s
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AR\ $\V.

130BA717.10
130BA722.10

Obrazek 5.29: Pfipojeni sbérnice DC pro kryti B3. Obrazek 5.30: PFipojeni sbérnice DC pro kryti B4.

MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss 35



VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani

k

5 Elektricka instalace
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130BA738.10

Obrézek 5.31: Pfipojeni sbérnice DC pro kryti C3. Obrézek 5.32: Pfipojeni sbérnice DC pro kryti C4.

Pokud potfebujete dalsi informace, kontaktujte spole¢nost Danfoss.

5.1.20 Pfipojeni volitelné brzdy

Spojovaci kabel k brzdnému odporu musi byt stinény/pancérovany.

Kryti A+B+C+D+F A+B+C+D+F
Brzdny odpor 81 82
Svorky R- R+
Upozornéni
Dynamicka brzda vyzaduje dal$i zafizeni a dodrzeni bezpecnostnich predpistl. Dalsi informace ziskate u spole¢nosti Danfoss.

1. Pripojte stinéni ke kovové kostfe ménice kmitoCtu a k oddélovaci desticce brzdného odporu pomoci kabelovych svorek.

2. Dimenzovani priifezu brzdného kabelu musi odpovidat brzdnému proudu.

Upozornéni
Mezi svorkami se m(ize objevit stejnosmérné napéti az 975 V (a stfidavé napéti 600 V).
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130BA723.10

130BA724.10

Obrazek 5.33: Svorka pro pfipevnéni brzdy pro kryti B3. Obrazek 5.34: Svorka pro pfipevnéni brzdy pro kryti B4.
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Obrazek 5.35: Svorka pro pfipevnéni brzdy pro kryti C3. Obrézek 5.36: Svorka pro pfipevnéni brzdy pro kryti C4.

Upozornéni
Vznikne-li v tranzistoru IGBT brzdy zkrat, Ize ztratovému vykonu v brzdném rezistoru zabranit tak, Ze se k odpojeni ménice kmitoCtu
od sité pouZzije sitovy vypinac nebo stykac. Stykac bude Fizen pouze méni¢em kmitoctu.

5.1.21 P¥ipojeni relé

Chcete-li nastavit reléovy vystup, podivejte se na skupinu parametr{l 5-4*

(@]}
o
=
o
N

spinaci (normalné rozpojen)
Rele. 01-03 |rozpinaci (norméiné sepnut)
04 - 05 spinaci (normalné rozpojen)
04 - 06 rozpinaci (normalné sepnut)

130BA029.12

130BA215.10

Svorky pro pfipojeni relé Svorky pro pfipojeni relé
(kryti A2 a A3). (kryti A5, B1 a B2).
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RELAY 2

[ER=E

RELAY 1

ol

130BA391.12

Obrézek 5.37: Svorky pro pripojeni relé (kryti C1 a C2).
Pripojeni relé jsou uvedena ve vyrezu s osazenymi reléovymi moduly (ze sady s prislusenstvim).

130BA726.10

Obrazek 5.38: Svorky pro pripojeni relé pro kryti B3. Z tovarny je osazen pouze jeden vlys.

38 MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss



VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani M 5 Elektricka instalace

130BA748.10

Obrazek 5.39: Svorky pro pripojeni relé pro kryti B4.

130BA749.10

Obrazek 5.40: Svorky pro pripojeni relé pro kryti C3 a C4. Umistény v pravém hornim rohu ménice kmitoctu.

5.1.22 Reléovy vystup

Relé 1
D Svorka 01: spole¢na
e Svorka 02: spinaci 240 V AC 240Vac, 24
. Svorka 03: rozpinaci 240 V AC
Relé 2
240Vac, 2A
e Svorka 04: spoletnd 400Vac, 2A

D Svorka 05: spinaci 400 V AC

130BA047.10

. Svorka 06: rozpinaci 240 V AC

Relé 1 a 2 se programuji v par. par. 5-40 Funkce relé, par. 5-41 ZpoZden/
zapnuti, Relé a par. 5-42 ZpoZdéni vypnuti, Relé.

Dal3i reléové vystupy mlzZete ziskat pfi pouziti doplfikového modulu MCB
105.
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5.1.23 Priklad a vyzkouseni zapojeni

V nésledujici ¢asti je popsan zplisob pfipojeni Fidicich vodi¢l a pFistup k nim. Vysvétleni funkce, programovani a zapojeni Fidicich svorek naleznete v

kapitole Programovani ménice kmitoctu.

5.1.24 Pristup k Fidicim svorkam

VSechny svorky k fidicim kabellim jsou umistény pod krytem svorek na
pfedni strané ménice kmitoctu. Sundejte kryt svorek pomoci Sroubovaku.

130BT248

Obrazek 5.41: PFistup k Fidicim svorkam pro kryti A2, A3,
B3, B4, C3aC4

Sundejte predni kryt aby byly fidici svorky pfistupné. Pfi vraceni pfedniho
krytu na misto pouzijte pfi dotahovani moment 2 Nm.

s
s
%\@‘(
130BT334 “"'J
Obrézek 5.42: Pristup k Fidicim svorkam pro kryti A5, B1, B2,
ClaC2
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5.1.25 Ridici svorky

Legenda k obrazku:
1.  10pdlova zastrcka digitalniho vstupu a vystupu.

2 3podlova zastrcka sbérnice RS-485.
3. 6pdlovy analogovy vstup a vystup.
4

Pfipojeni kabelem USB.

130BAQ12.11

Obréazek 5.43: Ridici svorky (véechna kryti)

5.1.26 Svorka pro Fidici kabely

1. Pro pfipojeni stinéni k oddélovaci desti¢ce ménice kmitoctu pro
fidici kabely pouZijte svorku ze sady s prislusenstvim.

Informace o spravném zakonceni fidicich kabeld naleznete v ¢asti Uzem-
néni stinénych/pancéfovanych fidicich kabeld.

130BT340.10

Obrazek 5.44: Svorka pro fidici kabely.
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5.1.27 Elektricka instalace a fidici kabely

VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani
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Obrézek 5.45: Na schématu jsou zobrazeny vSechny elektrické svorky. (Svorka 37 je obsaZena pouze v jednotkach s funkci Bezpecného

U velmi dlouhych Fidicich kabell a analogovych signal& mlize ve vzacnych pfipadech a v zavislosti na instalaci dojit k vyskytu zemnich smycek 50/60 Hz

zplsobenému Sumem ze sit'ovych kabeld.

Pokud k tomu dojde, pferuste stinéni nebo vioZte mezi stinéni a Sasi kondenzator 100 nF.

Upozornéni

PFipojte digitalni ¢i analogové vstupy a vystupy samostatné ke spolecnym svorkam ménice kmitoctu 20, 39 a 55. Tim vyloucite ruseni
zemnimi proudy mezi skupinami. Napfiklad tim zamezite spinani na digitalnich vstupech, které rusi analogové vstupy.

Upozornéni

Ridici kabely musi byt stinéné/pancéfované.
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5.1.28 Test motoru a sméru otaceni

Daofiti

I Uvédomte si, ze mize dojit k nahodnému spusténi motoru a zajistéte ochranu osob i zafizeni!

Pomoci nasleduijicich krok@ vyzkousejte pfipojeni motoru a smér otaceni. Startujte bez napajeni jednotky.

Obrézek 5.46:
Krok 1: Nejprve odstrarite izolaci na obou koncich asi z 50
az 70 mm vodice.

Obrazek 5.47:

Krok 2: Pomoci vhodného Sroubovaku zasurite jeden konec
do svorky 27. (Poznamka: Aby se u jednotek s funkci bez-
pecného zastaveni mohla jednotka spustit, nesmi byt od-
stranéna instalovana klema mezi svorkami 12 a 37!)

130831110

Obrazek 5.48:

Krok 3: Zasunte druhy konec do svorky 12 nebo 13. (Po-
znamka: Aby se u jednotek s funkci bezpecného zastaveni
mohla jednotka spustit, nesmi byt odstranéna instalovana
klema mezi svorkami 12 a 37!)

Obrazek 5.49:

Krok 4: Zapnéte jednotku a stisknéte tlacitko [Off]. V tomto
stavu by se motor nemél otacet. Stisknutim tlacitka [Off]
motor kdykoli zastavte. Kontrolka u tlacitka [OFF] by méla
svitit. Pokud blikaji poplachy nebo vystrahy, vyhledejte in-
formace v kapitole 7.

MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss
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o~ [
Obrézek 5.50: Y
Krok 5: Po stisknuti tlacitka [Hand on] by se méla kontrolka Obrazek 5.53:
nad tlacitkem rozsvitit 8 motor se mize otacet Krok 8: Stisknutim tlacitka [Off] motor opét zastavite.

Obrézek 5.54:

Krok 9: Pokud se motor neotaci spravnym smérem, pro-
Obrézek 5.51:

Krok 6: Na ovladacim panelu LCP se zobrazi otacky motoru.

hod'te dva vodice motoru.

Otacky Ize nastavit stisknutim tlacitek se Sipkou nahoru 4 a

doll v.

Pfed zménou zapojeni motorovych vodi¢d vypnéte na-

pajeni ménice kmitoctu.

Obrézek 5.52:

Krok 7: K posouvani kurzoru pouzivejte tlacitka se Sipkou
doleva « a doprava ». Timto zp&sobem Ize ménit otacky po
vétsich prirlstcich.
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5.1.29 Piepinace S201, S202 a S801

PrepinaCe S201 (A1 53) a S202 (A1 54) se pouzivaji k vybéru proudové
(0-20 mA) nebo napét'ové (0 az 10 V) konfigurace svorek analogového
vstupu 53 a 54.

Prepinac S801 (BUS TER.) Ize pouZzit k zapnuti zakonceni na portu RS-485
(svorky 68 a 69).

PrepinaCe mohou byt kryty doplfikem (pokud je pouZit).
Vychozi nastaveni:

S201 (AI 53) = OFF (napétovy vstup)
$202 (Al 54) = OFF (nap&tovy vstup)

S801 (Zakonceni sbérnice) = OFF

| Bus Ter,
OFF-ON :;5_? Ef

130BT310

Obrazek 5.55: Umisténi prepinacd.
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5.2 Zavérecna optimalizace a test

5.2.1 Zavérecna optimalizace a test

Chcete-li optimalizovat vykon motoru na htideli a optimalizovat méni¢ kmito¢tu pro pfipojeny motor a danou instalaci, postupujte nasledovné. Méni¢
kmito¢tu a motor musi byt propojeny a méni¢ kmitoc¢tu musi byt napajen.

Upozornéni
Pred zapnutim zkontrolujte, zda je pfipojené zafizeni pfipraveno k pouZiti.

Krok 1. Vyhledejte typovy stitek motoru.

Upozornéni
Motor je zapojen bud’ do hvézdy (Y), nebo do trojuhelniku (A). Tato informace je uvedena na typovém stitku motoru.

3~ MOTOR NA. 1827421 2003

|_SiEon5AT

ny 315 Jmin. 400 ¥ W

cos g 0.80 36 A

L7k

B IPES  HIA

13087307

Obrazek 5.56: Priklad typového Stitku motoru

Krok 2. Zadejte udaje z typového stitku motoru do nasledujiciho 1 Vykon motoru [KW] par. 1-20
seznamu parametrd. nebo Vykon motoru [HP] par. 1-21
Chcete-li vyvolat tento seznam, stisknéte tla&itko [QUICK MENU] a potom 2. |Napeti motoru par. 1-22
. B 3. Kmitocet motoru par. 1-23

vyberte moznost ,Q2 Rychlé nastaveni®. 4. Proud motoru par. 1-24
5. |Jmenovité otacky motoru par. 1-25

Tabulka 5.8: Parametry tykajici se motoru
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Krok 3. Aktivujte Automatické prizplisobeni k motoru (AMA).
Provedeni testu AMA zajisti nejlepsi mozny vykon. AMA provede automaticky méreni pfipojeného motoru a provede kompenzaci odchylek instalace.

1. Pripojte svorku 27 ke svorce 12 nebo pouzijte [MAIN MENU] a par. 5-12 pro svorku 27 na hodnotu Bez funkce (par. 5-12 [0]).
2. Stisknéte tlacitko [QUICK MENU], vyberte moznost ,Q2 Rychlé nastaveni*, a prejdéte dold na AMA, par. 1-29.
3. Aktivujte par. 1-29 AMA stisknutim tlacitka [OK].

4.  Vyberte kompletni, nebo omezeny test AMA. Pokud je namontovan sinusovy filtr, spustte pouze omezeny test AMA, nebo pro provedeni AMA
sinusovy filtr odstrarite.

5.  Stisknéte tlacitko [OK]. Na displeji by se méla zobrazit zprava ,Spustte stisknutim [Hand on]".

6.  Stisknéte tladitko [Hand on]. Ukazatel pribéhu oznaduje, zda probiha test AMA.

Zastaveni AMA béhem cinnosti
1. Stisknéte tlacitko [OFF]. Méni¢ kmitoctu vstoupi do reZimu poplachu a na displeji se zobrazi zprava, ze AMA bylo ukonceno uZivatelem.

Uspésny priibéh AMA
1. Na displeji se zobrazi zprava ,Dokoncete AMA stisknutim [OK]".
2. Stisknutim tlacitka [OK] ukonCete stav AMA.
Neuspésny priibéh AMA
1. Méni¢ kmitoCtu vstoupi do rezimu poplachu. Popis poplachu naleznete v Casti Priciny a odstrariovéni zavad.
2. ,Hodnota pred poplachem" v [Alarm Log] ukazuje posledni méfici posloupnost provedenou funkci AMA predtim, nez méni¢ kmitoCtu presel do

rezimu poplachu. Toto ¢islo spole¢né s popisem poplachu vam poméiZze pfi odstrariovani zavad. Pokud se obratite na servis firmy Danfoss, uved'te
Cislo a popis poplachu.

Upozornéni
NeUlspésné provedeni AMA je Casto zplsobeno nespravné zadanymi (daji z typového Stitku motoru nebo pfilis velkym rozdilem mezi
vykonem motoru a vykonem ménice kmitoctu.

Krok 4. Nastavte mezni hodnotu otacek a dobu rozbéhu/dobéhu

Nastavte poZzadované mezni hodnoty otacek a doby rozbéhu/dobéhu. Minimélni otatky motoru \par. 4-11 nebo 4-12
Maximalni otacky motoru | par. 4-13 nebo 4-14
Minimalni 4dana hodnota | par. 3-02
MaximalIni Zadana hodnota | par. 3-03 Rampa 1, doba rozbéhu [s] | par. 3-41
Rampa 1, doba dobéhu [s] | par. 3-42

MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss 47



6 Priklady aplikaci

48

MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss

VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani



VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani M 6 Priklady aplikaci

6 Priklady aplikaci

6.1.1 Start/stop

Svorka 18 = start/stop par. 5-10 [8] Start
Svorka 27 = Bez funkce par. 5-12 [0] Bez funkce (Vychozi nastaveni

o . o o
dobeh, inverzni P 1308A155.12
> 77
& wn ©
“+ a [+
Par. 5-10 Digitain/ vstup, svorka 18 = Start (vychozi) MBI IR G
Par. 5-12 Djgitain/ vstup, svorka 27 = dobéh, inverzni (vychozi) 8 ? o 8

—e o
[e]e)

| T

Start/Stop Bezpecné zastaveni

Otaéky

i i
Start/Stop

(18)

Obrazek 6.1: Svorka 37: K dispozici pouze s funkci bezpec-

ného zastaveni!

6.1.2 Zapojeni se zpétnou vazbou

Svorka 12 /13: +24V DC

Svorka 18: Start par. 5-18 [8] Start (vychozi)

Svorka 27: Volny dobéh par. 5-12 [2] Dobéh, inv. (vychozi)
Svorka 54: Analogovy vstup

1308A727.10

VLT AQUA Drive

LR283PE y vw 12 1827 13 54
Mains Staﬁ

Stop | 2 wire 4-20mA
Pressure
Transmitter

L1-L3: Sit'ové svorky
U,V a W: Svorky motoru
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6.1.3 Aplikace s ponornym cerpadlem

Systém se sklada z ponorného cerpadla fizeného méni¢em kmitoctu Danfoss VLT AQUA Drive a snimace tlaku. Snima¢ dodava do ménice signal zpétné
vazby 4-20 mA a méni¢ VLT AQUA Drive udrZuje konstantni tlak fizenim otacek Cerpadla. Pfi navrhovani ménice pro aplikaci s ponornym Cerpadlem je
tFeba vzit v Gvahu nékolik déleZitych aspekt(i. Méni¢ je proto tfeba vybrat podle proudu motoru.

1. Motor je takzvany ,Can motor", ktery ma mezi rotorem a statorem nadobku z nerezové oceli. U téchto motor(l je vétsi a vice magneticky
rezistentné&jsi vzduchova mezera nez u normalniho motoru, takZe pole je slabsi a motory jsou konstruovany s vyssim jmenovitym proudem nez

normalni motor s podobnym vykonem.
2. Cerpadio obsahuje osova loZiska, kterd by se pi b&hu pod minimélnimi ota¢kami, co? je normélné 30 Hz, poskodila.

3. Reaktance motoru je u motord v ponornych Cerpadlech nelinearni a tudiz nelze provést automatické prizplisobeni k motoru (AMA). Nicméné
ponorna Cerpadla jsou normalné pouzivana s velmi dlouhymi motorovymi kabely, které mohou eliminovat nelinearni reaktanci motoru a ménic¢
tedy mize test AMA provést. Pokud se test AMA nezdafi, Udaje o motoru Ize vzit ze skupiny parametrli 1-3* (viz technické Udaje motoru).
Uvédomte si, Ze pokud test AMA probéhne Uspésné, méni¢ bude kompenzovat pokles napéti v dlouhych motorovych kabelech, takze pokud
nastavite podrobné (idaje o motoru ru¢né, je tfeba vzit pfi optimalizaci vykonu systému v vahu délku motorového kabelu.

4. Jedllezité, aby byl systém provozovan s minimalnim opotfebenim ¢erpadla a motoru. Sinusovy filtr Danfoss miize snizit napéti v izolaci motoru
a prodlouZzit jeho Zivotnost (zkontrolujte skute¢nou izolaci motoru a specifikaci du/dt ménice). Doporucujeme pouzit filtr, ¢imz se zredukuje

potieba servisu.

5. Shody s pozadavky na elmg. kompatibilitu se dosahuje obtizné vzhledem ke skute¢nosti, Ze specialni kabel Cerpadla, ktery odola vihku ve studni,

byt i plastové). Sinusovy filtr rovnéz zredukuje elmg. ruseni od nestinénych motorovych kabelG.

Specialni ,,can motor" se pouziva kvdli pouZiti ve vihkém prostfedi. Méni¢ musi byt pro systém navrzen podle vystupniho proudu, aby byl schopen pohanét

motor pfi jmenovitém vykonu.

Aby se predeslo poskozeni osovych loZisek Cerpadla, je dilezité rozbéhnout ¢erpadlo z klidu na minimalni otacky co nejrychleji. Renomovani vyrobci
ponornych ¢erpadel doporucuji rozbihat ¢erpadlo na minimalni otacky (30 hz) maximalné za 2 az 3 sekundy. Novy méni¢ VLT© AQUA Drive je navrzen
s pocate¢nim rozbéhem a zavérecnym dobéhem pravé pro tyto aplikace. Pocatecni rozbéh a zavérecny dobéh jsou 2 samostatné rampy. Pocatecni rozbéh,
je-li zapnut, rozbéhne motor z klidu na minimalni otacky a po jejich dosazeni automaticky pfepne na normalini rampu. Zavére¢na rampa provede obracenou

Cinnost, tedy z minimalnich otacek do klidu.

Aby se predeslo vodnim razdim, je mozné zapnout rezim pinéni potrubi. Méni¢ kmito¢tu Danfoss dokaze plnit vertikalni potrubi pomoci PID regulatoru,
aby pomalu zvysoval tlak rychlosti zadanou uzivatelem (v jednotkach/s). Je-li rezim zapnut, méni¢ po dosaZzeni minimalnich otacek prejde do reZimu plnéni
potrubi. Tlak se bude pomalu zvySovat, dokud nedosdhne zadané Zadané hodnoty tlaku pInéni, kdy méni¢ automaticky rezim plnéni vypne a bude
pokracovat v normalnim provozu se zpétnou vazbou.

Tato funkce je urCena pro zavlaZovaci aplikace.

Elektrické zapojeni

13084727.10

s , o VLT AQUA Drive
Typické nastaveni parametrt

Typické/doporucené nastaveni je v zavorkach. LL23PE U v w12 18 27 13 54
Parametry:

Jmenovity vykon motoru Par. 1-20 / par. 1-21 Mains Start
Jmenovité napéti motoru Par. 1 -22

Proud motoru Par. 1-24

Stop 2 wire 4-20mA
Pressure
Transmitter

Jmenovité otacky motoru Par. 1 -28
Zapnout omez. AMA (AMA v par. 1-29)

Upozornéni
Format analogového vstupu 2 (svorka (54)) musi byt
nastaven na mA. (prepinac 202).
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Min. zédana hodnota
Max. Zadana hodnota
Pocétecni doba rozbéhu
ZavéreCna doba dobéhu
Normaini doba rozbéhu
Normalni doba dobéhu
Min. otacky motoru
Max. otacky motoru

Par. 3 -01 (30 Hz)

Par. 3 -02 (50/60 Hz)

Par. 3 -84 (2s)

Par. 3 -88 25s)

Par. 3 -41 (8 s podle vykonu)
Par. 3 -42 (8 s podle vykonu)
Par. 4 -11 (30 Hz)

Par. 4 -13 (50/60 Hz)

Pouzijte préivodce rezimem se zpétnou vazbou v rychlém menu Nastaveni funkci ke snadnému nastaveni zpétné vazby v PID regulatoru.

RezZim plnéni potrubi
PInéni potrubi zapnuto
Rychlost pInéni potrubi
Zadana hodnota tlaku plnéni

Par. 29 -00
Par. 29 -04 (jednotky zpétné vazby/s)
Par. 29 -05 (jednotky zpétné vazby)

Max. speed

Min. speed

A

Speed

130BA728.10

Pipe Fill Vertical Pipes

\Closed loop

IFill rate units/sec.

! ~Initial ramp
L
I 1

Filled setpoint Time
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7 Prace s ménicem kmitoctu

rd rd

7.1 Zptisoby ovladani
7.1.1 Zplsoby ovladani

Méni¢ kmitoctu Ize ovladat tfemi zpiisoby:
1. Pomoci Grafického ovladaciho panelu (GLCP), viz 6.1.2

2. Pomoci Numerického ovladaciho panelu (NLCP), viz 6.1.3
3. Pomoci pocitace pripojeného prostrednictvim sériové komunikace RS-485 nebo USB, viz 6.1.4

Pokud je ménic kmitoctu vybaven komunikacnim prisluSenstvim Fieldbus, nahlédnéte do pfislusné dokumentace.

7.1.2 Prace s grafickym ovladacim panelem LCP (GLCP)

Nasledujici pokyny plati pro graficky ovladaci panel GLCP (LCP 102).

Ovladaci panel GLCP je rozdélen na ctyfi funkcni skupiny:
1. Graficky displej se stavovymi fadky. 7

2. Tlacitka nabidek a kontrolky slouzici k vybéru reZimu, ke zméné parametrd a k pfepinani funkci displeje.
3. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody).

4.  Ovladaci tlacitka a kontrolky (LED diody).

Graficky displej:
LCD displej je podsviceny a obsahuje celkem 6 alfanumerickych fadk@. Veskera data zobrazena na ovladacim panelu LCP mohou v rezimu [Status] zobrazit
az pét polozek provoznich udajd.

Radky displeje:
a.  Stavovy Fadek: Stavové zpravy zobrazované pomoci ikon a 150BA018.15
grafiky.

b.  Radky 1-2: Radky s provoznimi Udaji zobrazujici Gidaje a pro-

Status o a
1234rpm 10,4A  43,5HZ

43,5.. b

ménné definované nebo zvolené uzivatelem. Stisknutim tlacitka
[Status] Ize pridat dalSi Fadek.

c.  Stavovy Fadek: Textové stavové zpravy. 1

Displej je rozdélen do t¥i ¢asti:

Run OK C
Horni cast (a) — — [— —
zobrazuje ve stavovém rezimu stav nebo az 2 proménné, pokud displej 2 Status | | Quick Main Alarm
, , .. , Menu Menu Log
neni ve stavovém rezimu a ve stavu poplachu/vystrahy.

3 On
Warn.
Alarm
—
4

o
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Zobrazeno je Cislo aktivni sady parametr(i (vybrano jako Aktivni sada v par. 0-10). Pokud programujete jinou neZ aktivni sadu parametrd, zobrazi se
vpravo v zavorce Cislo programované sady parametr.

Stfedni cast (b)
zobrazuje aZz 5 proménnych s odpovidajicimi jednotkami bez ohledu na stav. V pfipadé poplachu nebo vystrahy se misto proménnych zobrazi vystraha.

Stisknutim tlacitka [Status] Ize prepinat mezi tfemi stavovymi Udaji na displeji.
Na jednotlivych stavovych obrazovkach jsou zobrazeny provozni proménné v rliznych formatech - viz nize.

S jednotlivymi provoznimi proménnymi Ize spojit nékolik hodnot nebo méfeni. Zobrazované hodnoty nebo méreni Ize definovat v parametrech 0-20, 0-21,
0-22, 0-23 a 0-24, které jsou pristupné pomoci tlacitka [QUICK MENU], ,,Q3 Nastaveni funkci*, ,Q3-1 Obecna nastaveni*, ,Q3-11 Nastaveni zobrazeni*.

Kazda hodnota nebo méfeni zobrazené na displeji, vybrané v parametrech 0-20 az 0-24, ma vlastni méfitko a pocet desetinnych mist v pfipadé pouZiti
desetinné Carky. Velké Ciselné hodnoty se zobrazuji s méné desetinnymi misty.

Pf.: Zobrazeni proudu

5.25A; 15.2 A105A.

Stavovy displej I

Tento reZim zobrazeni je standardni po spusténi nebo po inicializaci.

Pomoci tladitka [INFO] ziskate informace o hodnotach nebo méfenich
spojenych se zobrazenymi provoznimi proménnymi (1.1, 1.2, 1.3, 2 a 3).
Podivejte se na provozni proménné zobrazené na displeji na tomto ob-
razku. 1.1, 1.2 a 1.3 jsou zobrazeny malym pismem a 2 a 3 stfednim
pismem.

Stavovy displej II

atus Tidy
Z07RPM  S25A 24.4kW

Podivejte se na provozni proménné (1.1, 1.2, 1.3 a 2) zobrazené na dis-

pleji na tomto obrazku.

130BP062.10

V prvnich dvou féadcich jsou v tomto pfikladu vybrany proménné Otacky,

Proud motoru, Vykon motoru a KmitoCet. @ 6-9 Hz

1.1, 1.2 a 1.3 jsou zobrazeny malym pismem a 2 velkym pismem.

Buto Remote RBunning

1

GO

®©

Stavovy displej III:

Tento stavovy displej zobrazuje udalost a akci inteligentniho reguldtoru

1011

provozu. Dalsi informace naleznete v Casti Inteligentni reguldtor provo-
zu.

(e}
TPERFM 08ER 4_|:|k'-.|.-'%
[a)]
=

State: O of O [off]
When: -
D -

Auto Femote Bunning

54 MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss



VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani M 7 Prace s ménicem kmitoctu

Dolni cast

vzdy zobrazuje stav ménice kmitoctu v rezimu Stav.

130BP074.10

Nastaveni kontrastu displeje

Stisknutim [status] a [ A ] displej ztmavite

Stisknutim [status] a [ V] displej zesvétlite

Kontrolky (LED diody):

Pokud dojde k prekroceni urcitych prahovych hodnot, rozsviti se kontrolka poplachu nebo vystrahy. Na ovladacim panelu se zobrazi text stavu a poplachu.

Kontrolka On se rozsviti, kdyZ je do ménice kmitoCtu pfivedeno sitové napéti, nebo kdyz je napéjen prostrednictvim svorky stejnosmérné sbérnice, nebo
externiho 24voltového zdroje. Displej je pfitom podsvicen.

D Zelend kontrolka/On: Ovladaci sekce je v provozu.
e Zlut kontrolka/Warn.: Oznatuje vystrahu.
D Blikajici Cervend kontrolka/Alarm: Oznacuje poplach. o

Warn.

Alarm 7

130BP044.10

Tladitka ovladaciho panelu GLCP
Tlacitka nabidek

Tlacitka nabidek jsou rozdélena podle funkci. Tlacitka a kontrolky pod 2 "
o ) . ) . i Stat Quick Main Alarm
displejem se pouzivaji k nastaveni parametr{ a také k volbé zobrazeni na LB Menu Menu Log

displeji béhem normaliniho provozu. 130BP045.10

[Status]
Oznacuje stav ménice kmitoCtu nebo motoru. Stisknutim tladitka [Status] Ize zvolit 3 rlizna zobrazeni (dajd na displeji:
5fadkové zobrazeni dajt, 4fadkové zobrazeni (idajt nebo Inteligentni regulator provozu.
Pomoci tladitka [Status] mlZete vybirat rezimy displeje nebo se vrétit do reZimu zobrazeni bud’ z rezimu rychlého menu, nebo z rezimu hlavniho menu,
nebo z reZimu poplachu. Tladitko [Status] Ize také pouZit k pfepinani jednoduchého a dvojitého rezimu (dajt na displeji.
[Quick Menu]
Umozniuje rychlé nastaveni ménice kmitoCtu. Lze tu naprogramovat nejbéznéjsi funkce ménice.
Tlacitkem [Quick Menu] Ize vyvolat polozky:
- Q1: Vlastni nabidka

- Q2: Rychlé nastaveni

- Q3: Nastaveni funkci

- Q5: Provedené zmény

- Q6: Prihlaseni
Nastaveni funkci poskytuje rychly a snadny pristup ke véem parametrlim pozadovanym pro vétsinu aplikaci ve vodarenstvi a zpracovani odpadnich vod
véetné kvadratického momentu, konstantniho momentu, ¢erpadel, davkovacich Cerpadel, studriovych ¢erpadel, pomocnych ¢erpadel, misicich éerpadel,
vétracich ventilator( a jinych aplikaci zahrnujicich Cerpadla a ventilatory. Dalsi funkce zahrnuji rovnéz parametry pro vybér proménnych, které budou

zobrazovany na displeji ovladaciho panelu LCP, pevné digitalni otacky, méfitko analogovych Zadanych hodnot, aplikace se zpétnou vazbou s jednou Ci
vice zénami a specifické funkce souvisejici s aplikacemi ve vodarenstvi a zpracovani odpadnich vod.

Parametry rychlé nabidky jsou pfistupné ihned po vytvofeni hesla prostfednictvim par. 0-60, 0-61, 0-65 nebo 0-66.
Mezi rezimem rychlého menu a rezimem hlavniho menu je mozné pfimo prepinat.
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[Main Menu]

se pouziva k programovani véech parametrd.

Parametry hlavni nabidky jsou pfistupné ihned po vytvofeni hesla prostfednictvim par. 0-60, 0-61, 0-65 nebo 0-66. Pro vétsinu aplikaci ve vodarenstvi a
dovanym parametr@im rychlé menu, rychlé nastaveni a nastaveni funkci.

Mezi reZimem rychlého menu a rezimem hlavniho menu je mozné primo prepinat.

Zkratku k parametru vyvolate stisknutim tlacitka [Main Menu] na 3 sekundy. Zkratka umozni pfimy pristup k libovolnému parametru.

[Alarm Log]
zobrazi seznam péti poslednich poplachl (oCislovanych Al az A5). Chcete-li ziskat dalsi podrobnosti o nékterém poplachu, prejdéte pomoci tladitek se
Sipkami na Cislo prislusného poplachu a stisknéte tlacitko [OK]. Zobrazi se informace o stavu ménice kmitoCtu pfed vstupem do reZimu poplachu.

[Back] [Info]
vas vrati k pfedchozimu kroku nebo vrstvé v navigacni strukture. zobrazi informace o pfikazu, parametru nebo funkci v libovolném okné

[Cancel] displeje. [Info] poskytne podrobné informace, kdykoli potfebujete po-

zrusi posledni zménu nebo prikaz pokud nedoslo ke zméné zobrazeni. moc.

Informadni rezim ukoncite stisknutim tlacitka [Info], [Back] nebo [Can-

cel].

Info

Navigacni tlacitka
Ctyfi navigaéni Sipky se pouzivaji k navigaci mezi rliznymi volbami do-
stupnymi prostfednictvim tlacitek [Quick Menu], [Main Menu] a

[Alarm Log]. Pomoci tladitek pohybujte kurzorem.

[OK]

se pouziva ke zvoleni parametru oznac¢eného kurzorem a k povoleni zmé- .
n
ny parametru.

Warm.

Akarm

130BT117.10

Ovladaci tlacitka
pro mistni ovladani jsou umisténa v dolni ¢asti ovlddaciho panelu.

130BP046.10
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[Hand On]
Umozniuje ovladat méni¢ kmitoCtu pomoci ovladaciho panelu GLCP. Tladitkem [Hand on] také nastartujete motor a nyni Ize pomoci tladitek se Sipkami
zadat Zadanou hodnotu otacek motoru. Prostfednictvim parametru 0-40 Tlacitko [Hand on] na LCPze zvolit stav tlacitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].

Pfi stisknuti tladitka [Hand on] ziistanou nasledujici Fidici signaly stale aktivni:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

D Vynulovani

D Zastaveni volnym dobéhem, inverzni (motor dobéhne do zastaveni)
. Reverzace

e Volba sady parametr{, LSB - Volba sady parametr(i, MSB

D Pfikaz stop prostfednictvim sériové komunikace

D Rychlé zastaveni

D Stejnosmérna brzda

Upozornéni
Externi signaly zastaveni aktivované pomoci Fidicich signal& nebo sériové sbérnice potladi pfikaz ,start" zadany prostfednictvim ovla-

daciho panelu LCP.

[Off]
zastavi pripojeny motor. Prostfednictvim parametru 0-41 Tlacitko [Off] na LCP\ze zvolit stav tlaCitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0]. Pokud neni vybrana
zadna funkce externiho zastaveni a tlacitko [Off] neni aktivni, Ize motor zastavit pouze odpojenim sit'ového napajeni.

[Auto On]
umozniuje Fidit méni¢ kmitoctu pomoci fidicich svorek nebo sériové komunikace. Kdyz je na Fidici svorky nebo na sbérnici pfiveden signal startu, méni¢
kmitoCtu se uvede do Cinnosti. Prostifednictvim parametru 0-42 Tlacitko [Auto on] na LCPze zvolit stav tladitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].

Upozornéni
Aktivni signal HAND-OFF-AUTO pres digitalni vstupy ma vyssi prioritu neZ ovladaci tlacitka [Hand on] - [Auto on].

[Reset]
se pouziva k vynulovani ménice kmitoctu po spusténi poplachu (vypnuti). Prostfednictvim parametru 0-43 7/acitko [Reset] na LCP Ize zvolit stav tlacitka
Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].

Zkratka k parametru
Zkratku vyvolate stisknutim tlacitka [Main Menu] na 3 sekundy. Zkratka umozni primy pfistup k libovolnému parametru.
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7.1.3 Prace s numerickym ovladacim panelem LCP (NLCP)

Nasledujici pokyny plati pro numericky ovladaci panel NLCP (LCP 101).

130BA191.10

Ovladaci panel je rozdélen na ctyfi funkcni skupiny:

[

1. Numericky displej. . [

2.  Tlacitko Menu a kontrolky slouzici ke zméné parametrd a k

prepinani funkci displeje. ) - E'H

3. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody). @
4. Ovladaci tlacitka a kontrolky (LED diody).
y ( y) 1. &
Upozornéni Ao @

U numerického ovladaciho panelu (LCP 101) nelze ko- 4 @

pirovat parametry.

Obrézek 7.1: Numericky ovladaci panel LCP (NLCP)

Vyberte jeden z nasledujicich rezimii:

Stavovy rezim: Zobrazuje stav ménice kmitoctu nebo motoru.

2
|

130BP077.10

Pokud nastane poplach, ovladaci panel NLCP se automaticky pfepne do EEB -

i

zobrazeni stavu.
Lze zobrazit ¢isla poplach(i.

Rychlé nastaveni nebo hlavni nabidka: Zobrazeni parametrd a na-

staveni parametrél. Obrézek 7.2: Priklad stavového displeje

0
=

1308P078.10

{

Obrazek 7.3: Priklad zobrazeni poplachu

Kontrolky (LED diody):
D Zelend kontrolka/On: Oznacuje, Ze je zapnuta ovladaci sekce.

D Zluta kontrolka/Wrn.: Oznacuje vystrahu.
D Blikajici ¢ervena kontrolka/Alarm: Oznacuje poplach.

Tlacitko Menu
[Menu] Vyberte jeden z nasledujicich rezimi:
. Stav

D Rychlé nastaveni
D Hlavni nabidka

Hlavni nabidka

se pouziva k programovani véech parametrd.

Parametry jsou pristupné ihned po vytvoreni hesla prostfednictvim par. par. 0-60 Heslo hlavni nabidky, par. 0-61 Pristup k hlavni nabidce bez hesla,
par. 0-65 Heslo viastni nabidky nebo par. 0-66 Pristup k viastni nabidce bez hesla.

Rychlé nastaveni se pouziva k nastaveni ménice kmito¢tu pouze pomoci nejddlezitéjsich parametr.
Hodnoty parametr{ Ize zménit pomoci Sipek nahoru/dol& v okamziku, kdy hodnota blika.

Vyberte hlavni nabidku. Stisknéte opakované tlacitko [Menu], dokud se nerozsviti kontrolka hlavni nabidky.
Vyberte skupinu parametr(i [xx-__] a stisknéte tlacitko [OK].

Vyberte parametr [__-xx] a stisknéte tlacitko [OK].

Je-li parametr parametrem pole, vyberte Cislo pole a stisknéte tlacitko [OK].

Vyberte poZzadovanou datovou hodnotu a stisknéte tlacitko [OK].
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Navigacni tlacditka
[Back]
pro krokovani zpét

o
—
I
~
S
a
o
o
[}
-

Tlacitka se Sipkou [A] [V]

se pouzivaji k pfechazeni mezi skupinami parametrd, parametry a v ramci
parametr.

[OK]

se pouziva ke zvoleni parametru oznac¢eného kurzorem a k povoleni zmé-

Obrézek 7.4: PFiklad zobrazeni na displeji
ny parametru.

Ovladaci tlacitka

Tladitka pro mistni ovladani jsou umisténa v dolni ¢asti ovlddaciho panelu.

130BP046.10

Obrézek 7.5: Ovladaci tlacitka numerického ovladaciho pan-
elu LCP (NLCP)

[Hand on]
umozriuje ovladat ménic kmitoctu pomoci ovladaciho panelu LCP. Tlacitkem [Hand on] také nastartujete motor a nyni Ize pomoci tlacitek se Sipkami zadat

7

Udaje o otdckach motoru. Prostrednictvim parametru par. 0-40 7/acitko [Hand on] na LCP |ze zvolit stav tlacitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].

Externi signdly zastaveni aktivované pomoci fidicich signalll nebo sériové sbérnice potladi pfikaz ,start" zadany prostrednictvim ovladaciho panelu LCP.

P¥i stisknuti tlacitka [Hand on] ziistanou nasledujici Fidici signaly stale aktivni:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

D Vynulovani

. Volny dobéh, inverzni

. Reverzace

e Volba sady parametr{, LSB - Volba sady parametr(i, MSB
D Pfikaz stop prostfednictvim sériové komunikace

D Rychlé zastaveni

D Stejnosmérna brzda

[off]
zastavi pripojeny motor. Prostrednictvim parametru par. 0-41 7/acitko [Off] na LCP Ize zvolit stav tlacitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].

Pokud neni vybrana zadnd funkce externiho zastaveni a tlacitko [Off] neni aktivni, Ize motor zastavit odpojenim sitového napéjeni.

[Auto on]
umozniuje Fidit méni¢ kmitoctu pomoci fidicich svorek nebo sériové komunikace. Kdyz je na Fidici svorky nebo na sbérnici priveden signal startu, ménic¢
kmitoCtu se uvede do Cinnosti. Prostfednictvim parametru par. 0-42 T7lacitko [Auto on] na LCPIze zvolit stav tlacitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].

Upozornéni

Aktivni signal Rucné - Vyp - Auto pres digitalni vstupy ma vyssi prioritu neZ ovladaci tla¢itka [Hand on] [Auto on].

[Reset]
se pouziva k vynulovani ménice kmitoctu po spusténi poplachu (vypnuti). Prostfednictvim parametru par. 0-43 7/acitko [Reset] na LCP Ize zvolit stav
tlacitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].
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7.1.4 Zména udajti

1. Stisknéte tlacitko [Quick Menu] nebo [Main Menu].

Danftt

2. K vyhledani skupiny parametrd, kterou chcete upravit, pouzijte tlatitka [A]a [¥].

3.  Stisknéte tladitko [OK].

4. K vyhledani parametru, ktery chcete upravit, pouZijte tlatitka [A]a [¥].

5.  Stisknéte tlacitko [OK].

VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani

6. Pomoci tladitek [4] a [ V] vyberte spravné nastaveni parametru. Nebo pomoci tladitek Sipka prejdéte v &isle na &slici. Kurzor oznaluje vybranou

Cislici, ktera ma byt zménéna. Tlacitko [A] hodnotu zvysuje a tladitko [ Y] ji snizuje.

7.  Stisknutim tlacitka [Cancel] zménu zrusite a stisknutim tlacitka [OK] potvrdite zménu a zadate nové nastaveni.

7.1.5 Zména textovych hodnot

Ma-li vybrany parametr textovou hodnotu, jeho hodnota se méni pomoci
navigacnich tlacitek se Sipkou nahoru/dold.

Tladitko Sipka nahoru hodnotu zvySuje a tladitko Sipka doll ji snizuje.
Umistéte kurzor na hodnotu, kterou chcete uloZit a stisknéte tlacitko [OK].

130BP068.10

Obrazek 7.6: Priklad zobrazeni na displeji.

7.1.6 Zména skupiny ciselnych datovych hodnot

Pokud zvoleny parametr reprezentuje numericka datova hodnota, mizete
zvolenou datovou hodnotu ménit pomoci navigacnich tlacitek <> i po-
moci navigacnich tladitek Sipka nahoru/dolG. Pomoci navigacnich tlacitek
<> pohybujte kurzorem horizontalné.

Pomoci navigacnich tladitek se Sipkou nahoru/doli zmérite datovou hod-
notu. Tladitko Sipka nahoru datovou hodnotu zvétSuje a tlacitko Sipka
dol@ ji zmensuje. Umistéte kurzor na hodnotu, kterou chcete uloZit a stis-
knéte tladitko [OK].

130BP069.10

Obrézek 7.7: Pfiklad zobrazeni na displeji.

130BP070.10

Obrézek 7.8: Piklad zobrazeni na displeji.
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7.1.7 Zména datové hodnoty, krokové

Nékteré parametry Ize ménit po skocich i plynule. Plati to pro par.1-20 Vykon motoru [kW], par.1-22 Napéti motoru a par.1-23 Kmitocet motoru.
Tyto parametry méZete ménit jako skupinu Ciselnych hodnot Gdajti i plynule jako Ciselné hodnoty Gdajt.

7.1.8 Udaje na displeji a programovani indexovanych parametrii

Parametry jsou pfi vioZeni do cyklického zasobniku ocislovany.Parametry 15-30 aZ 15-32 obsahuji pamét’ poruch, kterou Ize zobrazit. Vyberte parametr,
stisknéte tlacitko [OK] a pomoci navigacnich tlacitek se Sipkou nahoru/dol& mizete prochdzet seznamem hodnot.

Vezméme jako dalsi pfiklad parametr 3-10:

Vyberte parametr, stisknéte tlacitko [OK] a pomoci navigacnich tladitek se Sipkou nahoru/dol& mdZete prochazet indexované hodnoty. Chcete-li zménit
hodnotu parametru, vyberte indexovanou hodnotu a stisknéte tlacitko [OK]. Zmérite hodnotu pomoci tladitek se Sipkou nahoru/dold. Stisknutim tladitka
[OK] potvrdite nové nastaveni. Stisknutim tlacitka [Cancel] akci zrusite. Stisknutim tlacitka [Back] opustite parametr.

7.1.9 Tipy a triky

* Pro vétsinu vodnich aplikaci a aplikaci odpadnich vod poskytuji nejjednodussi a nejrychlejsi pristup ke vSem obvyklym poZado-
vanym parametrfim rychlé menu, rychlé nastaveni a nastaveni funkci. 7
* Kdykoli je to mozné, provadéjte test AMA, ktery zajisti nelepsi vykon na hfideli.
* Kontrast displeje Ize nastavit stisknutim tlacitka [Status] a tlacitka [ A ] pro ztmaveni displeje nebo stisknutim tlacitka [Status]
a tlacitka [ V] pro zesvétleni displeje.
* Pod [Quick Menu] a [Changes Made] jsou zobrazeny vsechny parametry, které byly zménény oproti tovarnimu nastaveni.
* Pristup k libovolnému parametru ziskate stisknutim a podrzenim tlacitka [Main Menu] po dobu 3 sekund.
* Pro Ucely servisu doporucujeme zkopirovat vsechny parametry do ovladaciho panelu LCP. DalSi informace naleznete v parametru
0-50.

Tabulka 7.1: Tipy a triky

7.1.10 Rychly pienos nastaveni parametrti pomoci ovladaciho panelu GLCP

Po dokonéeni nastaveni ménice kmito¢tu doporucujeme uloZit (zalohovat) nastaveni parametrl v ovladacim panelu GLCPklavesnici nebo do pocitace
prostfednictvim softwaru pro nastavovani MCT 10.

Upozornéni

Pred provadénim libovolné z téchto operaci zastavte motor.

UloZeni dat v ovladacim panelu LCP:
1.  Pfejdéte na par. 0-50 Kopirovéni pres LCP

2.  Stisknéte tlacitko [OK]
3. Vyberte ,VSe do LCP"
4.  Stisknéte tlacitko [OK]

VSechna nastaveni parametrd se nyni ulozi do ovladaciho panelu GLCP, coz je zobrazovano ukazatelem priibéhu. Kdyz je zkopirovano 100 % dat, stisknéte
tlacitko [OK].

Ovladaci panel GLCP Ize nyni pfipojit k jinému ménici kmito¢tu a zkopirovat nastaveni parametr(i do tohoto ménice.
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Pienos dat z ovladaciho panelu LCP do ménice kmitoctu:
1. Prejdéte na par. 0-50 Kopirovéni pres LCP

2.  Stisknéte tlacitko [OK]
3. Vyberte ,Vse z LCP".
4,  Stisknéte tlacitko [OK]

Nastaveni parametr{ uloZena v ovladacim panelu GLCP se nyni pfenesou do ménice kmitoctu, co? je indikovano ukazatelem priibéhu. Kdyz je zkopirovano
100 % dat, stisknéte tlacitko [OK].

7.1.11 Inicializace na vychozi nastaveni

Existuji dva zplsoby inicializace ménice kmitoCtu na vychozi nastaveni: Doporucena inicializace a ru¢ni inicializace.
Uvédomte si, ze maji podle nize uvedeného popisu rdizny dopad.

Doporucena inicializace (prostrednictvim par. par. 14-22 Pro- par. 14-22 Provozni reZim inicializuje véechny hodnoty s vjimkou

vozni rezim) nasledujicich:
1. Zvolte par. 14-22 Provozni rezim. par. 14-50 RFI filtr
par. 8-30 Protokol
2. Stisknéte tlacitko [OK]. par. 8-31 Adresa
par. 8-32 Prenosova rychlost
3. Vyberte moznost ,Inicializace® (u ovlddaciho panelu NLCP vy- par. 8-35 Minimaini zpoZdéni odezvy

par. 8-36 Max. zpoZdeni odezvy

berte moznost ,2") par. 8-37 Max. zpoZdeni mezi znaky

4. Stisknéte tlaitko [OK]. par. 15-00 Pocet hodin provozu to par. 15-05 Pocet prepét/

par. 15-20 Historie zdznamu. Udalost to par. 15-22 Historie zazna-
5. Vypnéte jednotku a pockejte, az se displej vypne. md. Cas

par. 15-30 Pameét’ poplachii: Kéd chybyto par. 15-32 Pameét’ popla-
6.  Znovu pripojte napdjeni. Méni¢ kmitoCtu se vynuluje. Prvni spu- chii: Cas

Sténi trva o nékolik sekund déle.

7.  Stisknéte tlacitko [RESET].

Upozornéni
Parametry vybrané v par. par. 0-25 Viastni nabidka zAstanou pfitomny s vychozim tovarnim nastavenim.

Rucni inicializace

Upozornéni
PFi provadéni rucni inicializace jsou vynulovana nastaveni sériové komunikace, RFI filtru a paméti poruch.
Jsou odebrany parametry vybrané v par. par. 0-25 Viastni nabidka.

1. Odpoite sit'ové napajeni a pockejte, dokud displej nezhasne. Parametr inicializuje viechny hodnoty s vyjimkou nasleduijicich:

2a. V piipadé grafického ovladaciho panelu LCP (GLCP) stisknéte par. 15-00 Pocet hodin provozu
v v . I . par. 15-03 Pocet zapnuti
soucasneé pri zapnuti tlacitka [Status] - [Main Menu] - [OK]. par. 15-04 Pocet prehisti

par. 15-05 Pocet prepéti

2b. V ptipadé numerického ovladaciho panelu LCP 101 stisknéte

pfi zapnuti tlacitko [Menu].
3. Po péti sekundach tlacitka uvolnéte.

4. Méni¢ kmitoctu je nyni naprogramovan podle vychozich na-
staveni.
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7.1.12 Pripojeni sbérnice RS-485

Jeden nebo vice méni¢d kmitoctu Ize pfipojit k Fidici jednotce (master)
1508A060.11

pomoci standardniho rozhrani RS-485. Svorka 68 je pfipojena k signalu
P (TX+, RX+) a svorka 69 je pfipojena k signalu N (TX-,RX-).

Kdyz ma byt k dané master jednotce pfipojeno vice méni¢l kmitoctu,

pouZijte paralelni pfipojeni. = =
RS 485] -

| —

| I =
Obrézek 7.9: Piklad pfipojeni.

Aby nedochazelo k moznym vyrovnavacim proud@m ve stinéni, méze byt kabelové stinéni uzemnéno pres svorku 61, ktera je pfipojena ke kostfe pres
RC ¢len.

Ukonceni sbérnice

Sbérnice RS-485 musi byt ukoncena odporovou siti na obou koncich. Pokud je ménic¢ kmitoctu prvnim nebo poslednim zafizenim ve smycce systému
RS-485, nastavte prepinac S801 na fidici karté na hodnotu ON.

Dalsi informace naleznete v odstavci Prepinace S201, S202 a 5801.

-va

7.1.13 Pripojeni pocitace k ménici kmitoctu

Pokud chcete ovladat nebo programovat ménic¢ kmitoctu pomoci pocitaCe, nainstalujte software Configuration Tool MCT 10.
PocitaC je pfipojen pomoci standardniho (hostitel/zafizeni) USB kabelu nebo prostfednictvim rozhrani RS-485, jak je uvedeno v Prirucce projektanta, v
kapitole Instalace > Instalace ridznych pripojeni.

Upozornéni

Pripojeni USB je galvanicky oddéleno od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim. Pfipojeni USB je pfipojeno
k ochranné zemi na méni¢i kmitoCtu. Pro pfipojeni pocitace ke konektoru USB ménice kmitoctu pouZijte jediné izolovany prenosny
pocitad.

130BT308

Obrazek 7.10: Dal$i informace o pfipojeni fidicich kabel& najdete v &asti Ridici svorky.

7.1.14 Softwarové nastroje pro PC

Pocitacovy software Configuration Tool MCT 10
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VSechny ménice kmitoCtu jsou vybaveny sériovym komunikacnim portem. Danfoss poskytuje pocitacovy nastroj zajistujici komunikaci mezi pocitatem a
meéni¢em kmitoCtu, pocitatovy software Configuration Tool MCT 10. Podrobné informace o nastroji naleznete v Casti Dostupna literatura.

Software pro nastavovani MCT 10
MCT 10 byl navrzen jako snadno pouzitelny, interaktivni nastroj pro nastaveni parametrd v nasich ménicich kmito¢tu. Software je mozné stahnout z
Danfoss internetového serveru Attp.//www.Danfoss.comy/BusinessAreas/DrivesSolutions/Softwaredownload/DDPC+Software+Program. htm.

Software pro nastavovani MCT 10 je uZiteCny pro:
D Planovani komunikacni sité v rezimu offline. MCT 10 obsahuje Uplnou databazi ménict kmitoctu.
D Objednavani ménicé kmitoctu online.
D Ukladani nastaveni pro vSechny ménice kmitoctu.
e Vymeénu ménice kmitoCtu v siti.
D Jednoduchou a presnou dokumentaci nastaveni ménice kmitoctu po uvedeni do provozu.
D Rozsifovani stavajici sité.

D Podporovany budou i ménice kmitoctu vyvijené v budoucnosti.

Software pro nastavovani MCT 10 podporuje sbérnici Profibus DP-V1 prostfednictvim pfipojeni Master tfidy 2. UmoZiiuje Cist a zapisovat parametry ménice

kmito¢tu online prostfednictvim sité Profibus. Tim je eliminovana potfeba dalsi komunikacni sité.

7 UloZeni nastaveni ménice kmitoctu:

1. Pripojte pocita¢ k jednotce prostfednictvim komunikacniho portu USB. (Poznamka: Ve spojeni s portem USB pouZijte pocitac izolovany od sité.
Jinak by mohlo dojit k poskozeni zafizeni.)

2. Spustte software pro nastavovani MCT 10
3. Zvolte moznost ,Read from drive"
4.  Zvolte moznost ,Save as"

VSechny parametry jsou nyni uloZzeny v pocitaci.

Nacteni nastaveni ménice kmitoctu:
1. Pripojte pocita¢ k ménici kmitoctu prostfednictvim komunikacniho portu USB
2. Spust'te software pro nastavovani MCT 10
3. Zvolte moznost ,Open". Zobrazi se uloZzené soubory
4.  Otevrete prislusny soubor
5. Zvolte moznost ,Write to drive"

VSechna nastaveni parametré budou nyni pfenesena do ménice kmitoctu.
Pro software pro nastavovani MCT 10 je k dispozici zvlastni pfirucka: MG.10.Rx.yy.

Moduly softwaru pro nastaveni MCT 10
Softwarovy balik zahrnuje nasledujici moduly:

Software pro nastavovani MCT 10

Nastaveni parametrd

Kopirovani do a z ménicd kmitoctu

Dokumentaci a tisténou podobu nastaveni parametrd véetné diagram@

Ext. uZivatelské rozhrani

Plan preventivni Gdrzby

Nastaveni hodin

Programovani nacasovanych akci

Nastaveni Inteligentniho reguldtoru provozu

Objednaci cislo:
Objednejte si disk CD-ROM se softwarem pro nastavovani MCT 10 pomoci kddového cisla 130B1000.

Software MCT 10 Ize rovnéz stahnout z DanfossInternetu: WWW.DANFOSS.COM, Business Area: Motion Controls.

64 MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss



VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani

Daofiti

8 Programovani meénice kmitoctu

8.1 Programovani

8.1.1 Nastaveni parametrii

Piehled skupin parametrd

8 Programovani ménice kmitoctu

Skupina Nazev Funkce

0- Provoz/displej Parametry souvisejici se zakladnimi funkcemi ménice kmitoctu, funkce tlacitek ovladaciho
panelu LCP a konfigurace displeje panelu LCP.

1- Z4atéz/motor Skupina parametr(i pro nastaveni motoru.

2- Brzdy Skupina parametr(l pro nastaveni funkci brzd v ménici kmitoctu.

3- Zadana hodnota/Rampy Parametry pro praci se Zzadanymi hodnotami, definice omezeni a konfigurace reakce mé-
nice kmitoctu na zmény.

4- Omezeni/Vystrahy Skupina parametr( pro konfiguraci omezeni a vystrah.

5- Dig. vstup/vystup Skupina parametr( pro konfiguraci digitalnich vstupd a vystup@.

6- Anal. vstup/vyst. Skupina parametr( pro konfiguraci analogovych vstupl a vystupd.

8- Komunikace a doplriky Skupina parametr( pro konfiguraci komunikace a doplrikd.

9- Profibus Skupina parametr{ specifickych pro Profibus.

10- DeviceNet Fieldbus Skupina parametr( specifickych pro DeviceNet.

11- LonWorks Skupina parametr( specifickych pro LonWorks.

13- Smart Logic Skupina parametr( pro inteligentni regulator provozu.

14- Specialni funkce Skupina parametr( pro konfiguraci specidlnich funkci ménic¢e kmitoctu.

15- Informace o ménici Skupina parametr(l obsahujici informace o ménic¢i kmitoctu, napfiklad provozni Udaje,

. hardwarovou konfiguraci a verze softwaru.

16- Udaje na displeji Skupina parametr{i pro Udaje na displeji, napriklad platné Zadané hodnoty, napéti, fidici,
poplachova, vystrazna a stavova slova.

18- Informace a Udaje na displeji Tato skupina parametrd obsahuje poslednich 10 zaznam{ o preventivni Udrzbé.

20- Zpétna vazba ménice Tato skupina parametr se pouziva ke konfiguraci zpétné vazby PID regulatoru, ktery Fidi
vystupni kmitocet jednotky.

21- Rozsifend zpétna vazba Parametry pro konfiguraci tfi PID regulatord s rozsitenou zpétnou vazbou.

22- Aplikacni funkce Tyto parametry sleduji aplikace ve vodarenstvi.

23- Funkce zalozené na Case Tyto parametry se tykaji akci, které je tfeba provadét na denni nebo tydenni bazi,
napriklad rlizné zadané hodnoty pro pracovni a mimopracovni dobu.

25- Funkce zakladniho regulatoru kaskady  Parametry pro konfiguraci zakladniho regulatoru kaskady pro sekvencni fizeni vice Cer-
padel.

26- Doplnék - analogové vstupy/vystupy MCB Parametry pro konfiguraci dopliiku - analogovych vstup@ a vystupll, MCB 109.

109

27- Rozsiteny regulator kaskady Parametry pro konfiguraci rozsifeného regulatoru kaskady.

29- Funkce aplikaci ve vodarenstvi Parametry pro nastaveni funkci specifickych pro vodni systémy.

31- Doplnék - bypass Parametry pro konfiguraci dopliiku - bypassu.

Tabulka 8.1: Skupiny parametr
Popisy a volby parametrl se zobrazuji na displeji na grafickém (GLCP) nebo numerickém (NLCP) ovladacim panelu. (Podrobnosti naleznete v Casti 5.)
Tyto parametry jsou pristupné stisknutim tlacitka [Quick Menu] nebo [Main Menu] na ovladacim panelu. Rychla nabidka se pouZiva predevsim pro uvedeni

jednotky do provozu poskytnutim parametrll nezbytnych pro spusténi. Hlavni nabidka poskytuje pfistup ke véem parametr@im pfi detailnim aplikacnim
programovani.

VSechny svorky digitalnich vstupl a vystup@ a analogovych vstup a vystup@ jsou multifunkéni. V3echny svorky maiji vychozi funkce nastavené z vyroby,
které jsou vhodné pro vétsinu aplikaci ve vodarenstvi, ale jsou-li vyZzadovany jiné specialni funkce, musi byt naprogramovany ve skupiné parametrd 5
nebo 6.

8.1.2 Rezim rychlé nabidky
Ovladaci panel GLCP umoziiuje pfistup ke véem parametrdim uvedenym v rychlych nabidkach. Nastaveni parametr{l prostfednictvim tlaéitka [Quick Menu]:
Stisknéte tlacitko [Quick Menu]. V seznamu jsou uvedeny riizné oblasti obsazené v rychlé nabidce.

Uéinné nastaveni parametr pro aplikace ve vodarenstvi

Pomoci tlacitka [Quick Menu] Ize snadno nastavit parametry pro vétsinu aplikaci ve vodarenstvi a v oboru zpracovani odpadnich vod.
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Optimalni zplisob nastaveni parametr&i pomoci tladitka [Quick Menu] je nasledujici:

1. Vyberte polozku [Rychlé nastaveni] a vyberte zakladni nastaveni motoru, doby rozbéhu/dobéhu a podobné.

VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani

2. Vyberte polozku [Nastaveni funkci] a nastavte pozadované funkce ménice kmitoctu - pokud jiz nejsou pokryty nastavenim polozky [Rychlé

nastaveni].

3. Mzete volit moznosti Obecnd nastaveni, Nastaveni reZimu bez zpétné vazby a Nastaveni rezimu se zpétrnou vazbou.

Doporucujeme provést nastaveni v uvedeném poradi.

01 My Perzonal Menuy i

miE i rin i v Er T \ -

02 Ouick Setup
032 Function Setups
0% Changes Made

120BP0G.11
Obrazek 8.1: Zobrazeni rychlé nabidky.

Par. Oznaceni [Jednotky]
0-01 Jazyk

1-20 Vykon motoru [kwW]
1-22 Napéti motoru \%

1-23 Kmitocet motoru [Hz]

1-24 Proud motoru [A]

1-25 Jmenovité otacky motoru [ot./min.]
3-41 Rampa 1, doba rozbéhu [s]

3-42 Rampa 1, doba dobéhu [s]

4-11 Minimalni otacky motoru [ot./min.]
4-13 Maximalni otacky motoru [ot./min.]
1-29 Automatické prizpdsobeni k motoru (AMA)
Tabulka 8.2: Parametry rychlého nastaveni

Pokud je na svorce 27 vybrana hodnota Bez funkce, neni ke spusténi tfeba pfipojovat ke svorce 27 +24 V.

Pokud je na svorce 27 vybrana hodnota Dobéh, inv. (vychozi tovarni hodnota), je ke spusténi tfeba pripojit ke svorce 27 +24 V.

Upozornéni

Podrobny popis parametr(i naleznete v Casti BéZné pouzivané parametry - vysvétleni.

8.1.3 Q1 Vlastni nabidka

Parametry definované uzivatelem Ize ulozit v nabidce Q1 Vlastni nabidka.

Vyberete-li moznost Viastni nabidka, zobrazite pouze parametry, které byly vybrany predem a naprogramovany jako vlastni parametry. Napfiklad vyrobce

OEM Ccerpadla nebo zafizeni mohl tyto parametry predem naprogramovat do Vlastni nabidky béhem uvedeni do provozu pfi vyrobé, aby zjednodusil

uvedeni do provozu nebo jemné doladéni v misté instalace. Tyto parametry jsou vybrény v par. 0-25 Viastn/ nabidka. V této nabidce Ize definovat az 20

rlznych parametrd.

Q1 Vlastni nabidka

20-21 Zadana hodnota 1
20-93 PID, proporcionalni zesileni
20-94 PID, integracni Casova konstanta
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8.1.4 Q2 Rychlé nastaveni

Parametry v nabidce Q2 Rychlé nastaveni jsou zakladni parametry, které je vzdy tfeba nastavit, aby bylo mozné pouZivat méni¢ kmitoctu.

. Q2 Rychlé nastaveni
Cislo a nazev parametru Jednotka
0-01 Jazyk

1-20 Vykon motoru kw

1-22 Napéti motoru \%

1-23 Kmitocet motoru Hz

1-24 Proud motoru A

1-25 Jmenovité otacky motoru ot./min.
3-41 Rampa 1, doba rozbéhu 3

3-42 Rampa 1, doba dobéhu s

4-11 Minimalni otacky motoru ot./min.
4-13 Maximalni otacky motoru ot./min.
1-29 Automatické prizplisobeni k motoru (AMA)
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8.1.5 Q3 Nastaveni funkci

Nastaveni funkci poskytuje rychly a snadny pfistup ke véem parametrlim pozadovanym pro vétSinu aplikaci ve vodarenstvi a zpracovani odpadnich vod
vCetné kvadratického momentu, konstantniho momentu, ¢erpadel, davkovacich ¢erpadel, studiiovych ¢erpadel, pomocnych Cerpadel, misicich ¢erpadel,
vétracich ventilatord a jinych aplikaci zahrnujicich ¢erpadla a ventilatory. DalSi funkce zahrnuji rovnéz parametry pro vybér proménnych, které budou
zobrazovany na displeji ovladaciho panelu LCP, pevné digitalni otacky, méfitko analogovych Zadanych hodnot, aplikace se zpétnou vazbou s jednou ¢i
vice zénami a specifické funkce souvisejici s aplikacemi ve vodarenstvi a zpracovani odpadnich vod.

Pristup do Nastaveni funkci - pfiklad

S S

o —

— o

— n

& S

o o

3 b
Obrazek 8.2: Krok 1: Zapnéte méni¢ kmitoCtu (rozsviti se Obrazek 8.6: Krok 5: Pomoci navigacnich tladitek nahoru a
kontrolka On). dolli prejdéte doll napf. na moznost 03-12 Analogové vy-

stupy. Stisknéte tlacitko [OK].
S

5 2

2 3

i oy

o

(2]

-

Obrazek 8.3: Krok 2: Stisknéte tlacitko [Quick Menus] (zo-
brazi se volby rychlych menu). Obrazek 8.7: Krok 6: Zvolte parametr 6-50 Svorka 42, vy-
stup. Stisknéte tlacitko [OK].

S
g' o
7 3
o
(2]
~—
Obrazek 8.4: Krok 3: Pomoci navigacnich tlacitek nahoru a
dol& prejdéte na Nastaveni funkci. Stisknéte tlacitko [OK]. Obrazek 8.8: Krok 7: Pomoci navigacnich tlacitek se Sipkou
nahoru/dol& vyberte nékterou z moznosti. Stisknéte tlacitko

[OK].

130BA500.10

Obrazek 8.5: Krok 4: Zobrazi se moznosti menu Nastaveni
funkci. Zvolte poloZku 03-1 Obecnd nastaveni. Stisknéte tla-
Citko [OK].
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Parametry menu Nastaveni funkci jsou seskupeny nasledujicim zplisobem:

8 Programovani ménice kmitoctu

Q3-1 Obecna nastaveni

Q3-10 Nastaveni hodin
0-70 Nastaveni data a Casu
0-71 Format data

0-72 Formét Casu

Q3-11 Nastaveni displeje

0-20 Radek displeje 1.1 - malé pismo
0-21 Radek displeje 1.2 - malé pismo
0-22 Radek displeje 1.3 - malé pismo

Q3-12 Analogovy vystup Q3-13 Relé

6-50 Svorka 42, Vystup Relé 1 > 5-40 Funkce relé
6-51 Svorka 42, Vystup, min. méfitko |Relé 2 = 5-40 Funkce relé
6-52 Svorka 42, Vystup, max. méfitko |Volitelné relé 7 = 5-40 Funkce

relé

0-74 DST/Letni ¢as 0-23 Radek displeje 2 - velké pismo Volitelné relé 8 = 5-40 Funkce
relé

0-76 DST/Letni Cas - zacatek 0-24 Rédek displeje 3 - velké pismo Volitelné relé 9 = 5-40 Funkce
relé

0-77 DST/Letni ¢as - konec 0-37 Zobrazovany text 1
0-38 Zobrazovany text 2

0-39 Zobrazovany text 3

Q3-2 Nastaveni rezimu bez zp. vazby

Q3-20 Digitalni Zadana hodnota

Q3-21 Analogova Zadana hodnota

3-02 Minimalni Zadana hodnota
3-03 Maximalni zadana hodnota
3-10 Pevna zadana hodnota
5-13 Svorka 29, DigitaIni vstup
5-14 Svorka 32, Digitalni vstup
5-15 Svorka 33, DigitaIni vstup

3-02 Minimalni zadana hodnota

3-03 Maximalni Zadana hodnota

6-10 Svorka 53, nizké napéti

6-11 Svorka 53, vysoké napéti

6-14 Svorka 53, nizka z. h./zpétna vazba
6-15 Svorka 53, vys. Z. h./zpétna vazba

Q3-3 Nastaveni rezimu se zp. vazbou

Q3-30 Nastaveni zpétné vazby

Q3-31 Nastaveni PID regulatoru

1-00 ReZim konfigurace

20-12 Jednotka Z. h./zpétné vazby

3-02 Minimalini zadana hodnota

3-03 Maximalni Zédana hodnota

6-20 Svorka 54, nizké napéti

6-21 Svorka 54, vysoké napéti

6-24 Svorka 54, nizka z. h./zpétna vazba
6-25 Svorka 54, vys. Z. h./zpétna vazba
6-00 Doba Casové prodlevy pracovni nuly
6-01 Funkce casové prodlevy pracovni nuly

20-81 PID, normalni nebo inverzni fizeni
20-82 PID, aktivacni otacky [ot./min.]
20-21 Zadand hodnota 1

20-93 PID, proporcionalni zesileni
20-94 PID, integracni ¢asova konstanta
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8.1.6 Q5 Provedené zmény

Nabidku Q5 Provedené zmény Ize vyuzit k hledani chyb.

M VLT® AQUA Drive
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Po zvoleni polozky Provedené zmény ziskate informace o:

D poslednich 10 zménach. Pomoci naviga¢nich tladitek Sipka nahoru/dol& miizete prochazet poslednich 10 zménénych parametrd.

D zménach provedenych od vychoziho nastaveni.

Zvolite-li polozku Zdznamy, ziskéte informace o Udajich na Fadcich displeji. Informace se zobrazuji ve formé grafd.

Zobrazit Ize pouze parametry displeje vybrané v par. 0-20 a 0-24. Do paméti Ize uloZit az 120 vzork( pro pozdéjsi pouZziti.

Parametry uvedené v nasledujicich tabulkach pro nabidku Q5 jsou pouze pfiklady a méni se podle naprogramovani konkrétniho ménice kmitoctu.

Q5-1 Poslednich 10 zmén

20-94 PID, integracni ¢asova konstanta
20-93 PID, proporcionalni zesileni

Q5-2 Od tovarniho nastaveni

20-93 PID, proporcionalni zesileni
20-94 PID, integracni ¢asova konstanta

Q5-3 PFifazeni vstupii |

Analogovy vstup 53
Analogovy vstup 54

8.1.7 Q6 PFihlaseni

Nabidku Q6 Prihlaseni Ize pouzit k hledani chyb.

Parametry uvedené v nasleduijicich tabulkach pro nabidku Q6 jsou pouze pfiklady a méni se podle naprogramovani konkrétniho ménice kmitoctu.

Q6 Piihlaseni

Zé&dana hodnota
Analogovy vstup 53

Proud motoru

Ménic

Zpétna vazba

Historie spotfeby

Trendy spojitych bin. dat
Trendy ¢asovanych bin. dat
Porovnani trend{
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8.1.8 Rezim hlavni nabidky

Pfistup do reZimu hlavni nabidky poskytujeovladaci panel GLCP i NLCP.

Rezim hlavni nabidky zvolite stisknutim tladitka [Main Menu]. Na obrazku

6.2 jsou vyobrazeny vysledné Udaje, které se zobrazi na displeji ovlada-
ciho panelu GLCP.
V Fadcich 2 az 5 displeje je zobrazen seznam skupin parametrd, které Ize

130BP066.10

volit pomoci tla¢itek se Sipkou nahoru a dold.

3-#% Reference ! Ramps

Obrazek 8.9: Priklad zobrazeni na displeji.

Kazdy parametr ma sv(j nazev a Cislo, které zdstavaji stejné bez ohledu na programovaci rezim. V rezimu hlavni nabidky jsou parametry rozdéleny do
skupin. Prvni Cislice Cisla parametru (zleva) udava Cislo skupiny, k niz dotéeny parametr pfislusi..

V hlavni nabidce Ize ménit vSechny parametry. Pomoci konfigurace jednotky (par.1-00 ReZim konfigurace) se urCi dalsi parametry, které Ize programovat.
Napfiklad zvolenim Se zpétnou vazbou povolite dalsi parametry souvisejici s provozem se zpétnou vazbou. Volitelné karty pfidané do jednotky povoli dalsi
parametry spojené s volitelnym zafizenim.

8.1.9 Vybér parametri

V rezimu hlavni nabidky jsou parametry rozdéleny do skupin. Vyberte &, skupiny Skupina parametrd:
skupinu parametrd pomoci navigacnich tlacitek. 0 Provoz/displej
PFistupné jsou nasledujici skupiny parametrdi: 1 Zatéz/motor

2 Brzdy

3 Zad. hodn./Rampy

4 Omezeni/Vystrahy

5 Dig. vstup/vystup

6 Anal. vstup/vyst.

8 Kom. a doplriky

9 Profibus

10 CAN Fieldbus

11 LonWorks

13 Smart Logic

14 Specialni funkce

15 Informace o ménici

16 Udaje na displeji

18 Udaje na displeji 2

20 Zpétna vazba ménice

21 Ext. Se zpétnou vazbou

22 Aplikacni funkce

23 Funkce zaloZené na Case

24 Pozarni rezim

25 Regulator kaskady

26 Doplnék - analogové vstupy/vystupy MCB 109

Tabulka 8.3: Skupiny parametrd.
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Po zvoleni skupiny parametr( vyberte parametr pomoci navigacnich tla-
Citek.
V prostiedni Casti displeje ovladaciho panelu GLCP je zobrazeno Cislo a

nazev parametru a také vybrana hodnota parametru.

Obrazek 8.10: Pfiklad zobrazeni na displeji.

8.2 Bézné pouzivané parametry - vysvétleni
8.2.1 Hlavni nabidka

V hlavni nabidce jsou obsazeny vsechny dostupné parametry ménice kmito¢tu VLT® AQUA Drive FC 200.
VSechny parametry jsou seskupeny logickym zplisobem, a nazev skupiny oznacuje funkci skupiny parametrd.
VSechny parametry jsou uvedeny v seznamu podle ndzvu a Cisla v asti MoZnosti parametrd v tomto Navodu k pouzivani.

VSechny parametry zahrnuté v rychlych nabidkach (Q1, Q2, Q3, Q5 a Q6) jsou uvedeny dale.

Nékteré z nejpouzivanéjsich parametrl aplikaci ménice VLT® AQUA Drive jsou vysvétleny také v nasledujici ¢asti.

Podrobny popis vsech parametrl naleznete v Pfiruce programatora ménice VLT® AQUA Drive MG.20.0X.YY, kterd je k dispozici na webu www.dan-
foss.com nebo si ji mizete objednat v mistni pobocce spole¢nosti Danfoss.

8.2.2 0-** Provoz/displej

Parametry souvisejici se zakladnimi funkcemi ménice kmitoctu, funkce tlacitek LCP a konfigurace displeje LCP.
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Moznost: Funkce:
Definuje jazyk pouZzity na displeji.
Méni¢ kmitoCtu Ize dodat se 4 rliznymi jazykovymi sadami. Angli¢tina a némcina jsou zahrnuty ve
vSech sadéch. Anglictinu nelze vymazat ani zménit.

[0] * Anglicky Soucast jazykovych balickd 1 - 4
[1] Némecky Soucast jazykovych balickd 1 - 4
[2] Francouzsky Soucast jazykového balicku 1
[3] Dénsky Soucast jazykového balicku 1
[4] Spanélsky Soucast jazykového balicku 1
[5] Ttalsky Soucast jazykového balicku 1
[6] Svédsky Soucast jazykového balicku 1
[7] Holandsky Soucast jazykového balicku 1
[10] Cinsky Jazykovy bali¢ek 2

[20] Finsky Soucast jazykového balicku 1
[22] Anglicky (USA) Soucast jazykového balicku 4
[27] Recky Soucést jazykového balicku 4
[28] Portugalsky Soucast jazykového balicku 4
[36] Slovinsky Soucast jazykového balicku 3
[39] Korejsky Soucast jazykového balicku 2
[40] Japonsky Soucast jazykového balicku 2
[41] Turecky Soucast jazykového balicku 4
[42] Cinsky (tradi¢ni) Soucast jazykového balicku 2
[43] Bulharsky Soucast jazykového balicku 3
[44] Srbsky Soucast jazykového balicku 3
[45] Rumunsky Soucast jazykového balicku 3
[46] Mad'arsky Soucast jazykového balicku 3
[47] Cesky Soucast jazykového balicku 3
[48] Polsky Soucast jazykového balicku 4
[49] Rusky Soucast jazykového balicku 3
[50] Thajsky Soucast jazykového balicku 2
[51] Indonésky (Bahasa) Soucast jazykového balicku 2

0-20 Radek displeje 1.1 - malé pismo

Moznost: Funkce:
Vyberte proménnou, ktera bude zobrazena v prvnim fadku vlevo.

[0] Z4dna Neni vybrana zadna hodnota pro zobrazeni

[37] Zobrazovany text 1 Aktualni fidici slovo

[38] Text displeje 2 UmozZriuje napsat textovy retézec pro zobrazeni na panelu LCP nebo pro ¢teni prostfednictvim sé-
riové komunikace.

[39] Zobrazovany text 3 Umozriuje napsat textovy fetézec pro zobrazeni na panelu LCP nebo pro Cteni prostfednictvim sé-
riové komunikace.

[89] Zobrazeni data a ¢asu Zobrazuje aktualni datum a cas.

[953] Varovné slovo Profibus Zobrazi varovani tykajici se komunikace sbérnice Profibus.

[1005] Pocitadlo chyb pfenosu Zobrazeni poctu chyb pfenosu Fizeného protokolem CAN od posledniho zapnuti.

[1006] Pocitadlo chyb pfijmu Zobrazeni poctu chyb prijmu fizeného protokolem CAN od posledniho zapnuti.

[1007] Pocitadlo vypnuti sbérnice Zobrazeni poctu udalosti vypnuti sbérnice od posledniho zapnuti.
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[1013]

[1115]
[1117]
[1118]
[1500]
[1501]
[1502]
[1600]

[1601]

[1602]

[1603]
[1605]
[1609]
[1610]
[1611]
[1612]
[1613]
[1614]
[1615]
[1616]
[1617]

[1618]
[1622]
[1630]
[1632]

[1633]

[1634]

[1635]
[1636]
[1637]
[1638]
[1639]
[1650]
[1652]
[1653]
[1654]
[1655]
[1656]
[1660]

[1661]

74

*

Parametr vystrahy

Vystrazné slovo LON
Verze XIF

Verze LON Works
Pocet hodin provozu
Hodin v béhu
Pocitadlo kWh

Ridici slovo

Z4dané hodnota [jednotky]

Z4dana hodnota v %

stavové slovo

Skutecna hodnota ot. [%]
Vlastni udaje na displeji
Vykon [kW]

Vykon [HP]

Napéti motoru

Kmitocet motoru

Proud motoru

Kmitocet [%]

Moment [Nm]

Otacky [ot./min.]

Teplota motoru
Moment [%]
Napéti meziobvodu

Brzdna energie/s

Brzdnd energie/2 min.

Teplota chladice

Tepelné zatizeni ménice
Jmenovity proud stfidace
Max. proud stfidace

Stav SL regulatoru
Teplota fidici karty
Externi zadand hodnota
Zpétna vazba [jednotky]
Z4d. hodn. dig. pot.
Zpétna vazba 1 [jednotky]
Zpétna vazba 2 [jednotky]
Zpétna vazba 3 [jednotky]
Digitdlni vstup

Svorka 53, nastaveni prepinaCe

VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani

Danfiti

Zobrazeni vystrazného slova specifického pro DeviceNet. Kazdé vystraze je pfifazen jeden samo-
statny bit.

Zobrazuje vystrahy specifické pro LON.

Zobrazuje verzi souboru externiho rozhrani v ipu Neuron C doplriku LON.
Zobrazuje softwarovou verzi aplikaéniho programu v ¢ipu Neuron C dopliiku LON.
Zobrazeni poctu hodin provozu ménice kmitoctu.

Zobrazuje pocet hodin béhu motoru.

Zobrazuje spotfebu energie v kWh.

Zobrazeni fidiciho slova zaslaného z ménice kmitoCtu prostfednictvim sériového komunikacniho po-
rtu v hexadecimalnim kédu.

Celkova zadana hodnota (soucet digitalni/analogové/pevné/sbérnicové/ulozené zad. h./korekce
kmito¢tu nahoru a dol() ve vybranych jednotkach.

Celkova zadana hodnota (soucet digitalni/analogové/pevné/sbérnicové/ulozené zad. h./korekce
kmito¢tu nahoru a dolll) v procentech.

Aktualni stavové slovo

Jedna nebo vice vystrah v hexadecimalnim kddu

Zobrazeni uzivatelem definovanych (dajé z parametrd 0-30, 0-31 a 0-32.
Skutecny vykon spotfebovany motorem v kW.

Skutecny vykon spotfebovany motorem v HP.

Napéti pfivadéné do motoru.

KmitoCet motoru, tj. vystupni kmitocet ménice kmitoctu v Hz.

Fazovy proud motoru méreny jako efektivni hodnota.

KmitoCet motoru, tj. vystupni kmitocet ménice kmitoCtu v procentech.
Aktualni zatiZzeni motoru jako procento jmenovitého momentu motoru.

Otacky v ot./min., tj. otacky hridele motoru v rezimu se zpétnou vazbou zaloZené na udajich zada-
nych z typového stitku motoru, vystupnim kmitoctu a zatizeni ménice kmitoctu.

Tepelné zatizeni motoru vypocitané funkci ETR. Viz také skupina parametréi 1-9% Teplota motoru.
Zobrazuje skute¢ny generovany moment v procentech.
Napéti meziobvodu ménice kmitoctu.

Aktualni brzdny vykon prenaseny na externi brzdny rezistor.
Uvadéna je okamzita hodnota.

Brzdny vykon prenaseny na externi brzdny rezistor. Stredni vykon je nepretrzité vypocitdvan za
poslednich 120 sekund.

Aktualini teplota chladice ménice kmitoctu. Limit samocinného vypnuti je 95 + 5 °C, ke zpétnému
pfipojeni dojde pri teploté 70 + 5 °C.

Procentualni zatizeni invertord

Jmenovity proud ménice kmitoctu

Maximalni proud ménice kmitoctu

Stav udalosti spusténé regulatorem

Teplota fidici karty.

Soucet externich Zadanych hodnot v procentech, tj. soucet analogové/pulsni/sbérnicové hodnoty.
Hodnota signalu v jednotkach z naprogramovanych digitalnich vstupt.

Zobrazeni prispévku digitalniho potenciometru ke zpétné vazbé aktudini Zéddané hodnoty.
Zobrazeni hodnoty zpétné vazby 1. Viz také par. 20-0*.

Zobrazeni hodnoty zpétné vazby 2. Viz také par. 20-0%*.

Zobrazeni hodnoty zpétné vazby 3. Viz také par. 20-0*.

Zobrazi stav 6 svorek digitalnich vstup@ (18, 19, 27, 29, 32 a 33). Vstup 18 odpovida bitu Uplné
nalevo. Nizky signal = 0; vysoky signal = 1.

Nastaveni vstupni svorky 53. Proud = 0; napéti = 1.
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[1662] Analogovy vstup 53 Skute¢nd hodnota na vstupu 53 jako zadana hodnota, nebo jako chranéna hodnota.

[1663] Svorka 54, nastaveni prepinace Nastaveni vstupni svorky 54. Proud = 0; napéti = 1.

[1664] Analogovy vstup 54 Skute¢nd hodnota na vstupu 54 jako zadana hodnota, nebo jako chranéna hodnota.

[1665] Analogovy vystup 42 [mA] Skute¢na hodnota na vystupu 42 v mA. Proménnou reprezentovanou na vystupu 42 vyberte pomoci
parametru 6-50.

[1666] Digitalni vystup [binarni] Binarni hodnota vsech digitalnich vystupd.

[1667] Kmit. vstup, svorka 29 [Hz] Skute¢na hodnota kmitoctu pouZzitého na svorce 29 jako pulsni vstup.

[1668] Kmit. vstup, svorka 33 [Hz] Skutecna hodnota kmitoctu pouZzitého na svorce 33 jako pulsni vstup.

[1669] Pulsni vystup, svorka 27 [Hz] Skute¢na hodnota pulsti pfivedenych na svorku 27 v rezimu digitalniho vystupu.

[1670] Pulsni vystup, svorka 29 [Hz] Skute¢nda hodnota pulstl pfivedenych na svorku 29 v rezimu digitalniho vystupu.

[1671] Reléovy vystup [binarni] Zobrazeni nastaveni vSech relé.

[1672] Citac A Zobrazeni aktudlni hodnoty Citace A.

[1673] Cita¢ B Zobrazeni aktualni hodnoty &itace A.

[1675] Anal. vstup X30/11 Skute¢nd hodnota signalu na vstupu X30/11 (obecnd karta se vstupy a vystupy - dopInék)

[1676] Anal. vstup X30/12 Skute¢na hodnota signalu na vstupu X30/12 (obecna karta se vstupy a vystupy - doplnék)

[1677] Analogovy vystup X30/8 [mA] Skute¢na hodnota na vystupu X30/8 (obecna karta se vstupy a vystupy - doplnék). Zobrazenou
proménnou vyberte v par. 6-60.

[1680] Fieldbus, CTW 1 Ridici slovo pfijaté ze sbéice Master.

[1682] Fieldbus, Z. H. 1 Hlavni Zadana hodnota odeslana prosttednictvim Fidiciho slova pres sériovou komunikacni sit’ napr.

ze systému Fizeni budovy, programovatelného automatu nebo jiného reguldtoru Master.

[1684] Kom. doplnék STW Rozsifené stavové slovo volitelné komunikacni karty Fieldbus.

[1685] FC port, CTW 1 Ridici slovo pfijaté ze sbérnice Master.

[1686] FC port, Z. H. 1 Stavové slovo zaslané na sbérnici Master.

[1690] Poplachové slovo Jeden nebo vice poplachll v hexadecimalnim kddu (pouZito pro sériovou komunikaci)

[1691] Poplachové slovo 2 Jeden nebo vice poplachtl v hexadecimalnim kédu (pouzito pro sériovou komunikaci)

[1692] Vystrazné slovo Jedna nebo vice vystrah v hexadecimalnim kddu (pouzito pro sériovou komunikaci)

[1693] Vystrazné slovo 2 Jedna nebo vice vystrah v hexadecimalnim kédu (pouzito pro sériovou komunikaci)

[1694] Ext. stavové slovo Jeden nebo nékolik stavll v Sestnactkovém kodu (pouZito pro sériovou komunikaci)

[1695] Ext. Stavové slovo 2 Jeden nebo nékolik stavdi v Sestnactkovém kédu (pouzito pro sériovou komunikaci)

[1696] Slovo Udrzby Bity odrazeji stav naprogramovanych udalosti preventivni Gdrzby ve skupiné parametrd 23-1%.
[1830] Analogovy vstup X42/1 Zobrazuje hodnotu signélu pfivedeného na svorku X42/1 na analogové vstupné-vystupni karté.
[1831] Analogovy vstup X42/3 Zobrazuje hodnotu signélu pfivedeného na svorku X42/3 na analogové vstupné-vystupni karté.
[1832] Analogovy vstup X42/5 Zobrazuje hodnotu signalu pfivedeného na svorku X42/5 na analogové vstupné-vystupni karté.
[1833] Analogovy vystup X42/7 [V] Zobrazuje hodnotu signalu pfivedeného na svorku X42/7 na analogové vstupné-vystupni karté.
[1834] Analogovy vystup X42/9 [V] Zobrazuje hodnotu signalu privedeného na svorku X42/9 na analogové vstupné-vystupni karté.
[1835] Analogovy vystup X42/11 [V] Zobrazuje hodnotu signélu pfivedeného na svorku X42/11 na analogové vstupné-vystupni karté.

[2117] Ext. 1 Zadana hodnota [jednotky] ~ Zadana hodnota pro roziteny regulator zpétné vazby 1.

[2118] Ext. 1 Zpétna vazba [jednotky] Hodnota signalu zpétné vazby pro rozsiteny regulator zpétné vazby 1.
[2119] Ext. 1 Vystup [%] Hodnota vystupu z rozsifeného reguldtoru zpétné vazby 1.

[2137] Ext. 2 Zédana hodnota [jednotky] ~ Z&dana hodnota pro roziteny regulator zpétné vazby 2

[2138] Ext. 2 Zpétna vazba [jednotky] Hodnota signalu zpétné vazby pro rozsireny regulator zpétné vazby 2
[2139] Ext. 2 Vystup [%] Hodnota vystupu z rozsiteného reguldtoru zpétné vazby 2

[2157] Ext. 3 Zadana hodnota [jednotky] ~ Zadana hodnota pro rozsiteny regulator zpétné vazby 3

[2158] Ext. 3 Zpétna vazba [jednotky] Hodnota signalu zpétné vazby pro rozsifeny regulator zpétné vazby 3
[2159] Ext. Vystup [%] Hodnota vystupu z rozsiteného regulatoru zpétné vazby 3

[2230] Viykon pfi nulovém préitoku Vypoditany vykon pfi nulovém pritoku pro aktualni provozni otacky
[2580] Stav kaskady Stav pro provoz regulatoru kaskady
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[2581] Stav Cerpadla Stav pro provoz jednotlivych erpadel fizenych regulatorem kaskady

Upozornéni
Podrobné informace naleznete v Pfiruéce programatora ménice VLT® AQUA Drive, MG.20.0X.YY.

0-21 Radek displeje 1.2 - malé pismo
Moznost: Funkce:

Vyberte proménnou, ktera bude zobrazena v prvnim fadku uprostred.

[1662] *  Analogovy vstup 53 Moznosti jsou stejné jako u par. 0-20 Radek displeje 1.1 - malé pismo.

0-22 Radek displeje 1.3 - malé pismo
Moznost: Funkce:
Vyberte proménnou, ktera bude zobrazena v prvnim fadku vpravo.

[1614] *  Proud motoru Moznosti jsou stejné jako u par. 0-20 Radek displeje 1.1 - malé pismo.

0-23 Radek displeje 2 - velké pismo
Moznost: Funkce:

Vyberte proménnou, ktera bude zobrazena v druhém fadku. Moznosti jsou stejné jako u par. 0-20
Rédek displeje 1.1 - malé pismo.

[1615] *  KmitoCet

0-24 Radek displeje 3 - velké pismo
Moznost: Funkce:

[1652] *  Zpétna vazba [jednotky] Vyberte proménnou, ktera bude zobrazena v druhém Fadku. Moznosti jsou stejné jako u par. 0-20

Rédek displeje 1.1 - malé pismo.

0-37 Zobrazovany text 1

Rozsah: Funkce:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Do tohoto parametru Ize zapsat samostatny textovy fetézec, ktery se zobrazi na displeji panelu LCP
nebo bude precten pomoci sériové komunikace. Pokud ma byt trvale zobrazen, zvolte hodnotu Zo-
brazovany text 1 v par. 0-20 Rédek displeje 1.1 - malé pismo, par. 0-21 Radek displeje 1.2 - malé
pismo, par. 0-22 Radek displeje 1.3 - malé pismo, par. 0-23 Rédek displeje 2 - velké pismo nebo

par. 0-24 Radek displeje 3 - velké pismo. Ke zméné znakdl poutijte tladitko A nebo ¥ na ovlddacim
panelu LCP. K posunu kurzoru pouzijte tlacitka < a ™. Znak, na kterém je umistén kurzor, méizete
zménit. Ke zméné znak{ pouzijte tlacitko A nebo ¥ na ovladacim panelu LCP. Znak mlzete vloZit

umisténim kurzoru mezi dva znaky a stisknutim tlacitka A nebo V.

0-38 Zobrazovany text 2

Rozsah: Funkce:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Do tohoto parametru Ize zapsat samostatny textovy retézec, ktery se zobrazi na displeji panelu LCP
nebo bude precten pomoci sériové komunikace. Pokud ma byt trvale zobrazen, zvolte hodnotu Zo-
brazovany text 2 v par. 0-20 Radek displeje 1.1 - malé pismo, par. 0-21 Rédek displeje 1.2 - malé
pismo, par. 0-22 Radek displeje 1.3 - malé pismo, par. 0-23 Rddek displeje 2 - velké pismo nebo
par. 0-24 Radek displeje 3 - velké pismo. Ke zméné znakd poutijte tladitko A nebo ¥ na ovlddacim

panelu LCP. K posunu kurzoru pouzijte tlaCitka < a ™. Znak, na kterém je umistén kurzor, méizete

zménit. Znak miZete vloZit umisténim kurzoru mezi dva znaky a stisknutim tlacitka A nebo V.
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0-39 Zobrazovany text 3

Rozsah: Funkce:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Do tohoto parametru Ize zapsat samostatny textovy fetézec, ktery se zobrazi na LCP nebo bude
precten pomoci sériové komunikace. Pokud ma byt trvale zobrazen, zvolte hodnotu Zobrazovany
text 3 v par. 0-20 Radek displeje 1.1 - malé pismo,par. 0-21 Rédek displeje 1.2 - malé pismo,
par. 0-22 Rddek displeje 1.3 - malé pismo, par. 0-23 Radek displeje 2 - velké pismo nebo
par. 0-24 Rddek displeje 3 - velké pismo. Ke zméné znakd poutijte tlatitko A nebo ¥ na LCP. K

posunu kurzoru pouzijte tladitka < a ™. Znak, na kterém je umistén kurzor, mézete zménit. Znak

mizete vlozit umisténim kurzoru mezi dva znaky a stisknutim tlacitka A nebo V.

0-70 Nastaveni data a ¢asu

Rozsah: Funkce:

2000-01-01 [2000-01-01 00:00] Nastavuje datum a Cas internich hodin. PouZity format se nastavuje v par. 0-71 a 0-72.

00:00 - .

2099-12-01 Upozornéni

23:50 * Tento parametr nezobrazuje skutecny Cas. Ten Ize odeist v par. 0-89. Hodiny
nezaCnou bézet, dokud nevyberete nastaveni odlisné od vychoziho.

0-71 Format data

Moznost: Funkce:

[0] * RRRR-MM-DD Nastavuje format data pouzity v ovladacim panelu LCP.
[1] DD-MM-RRRR Nastavuje format data pouzity v ovladacim panelu LCP.
[2] MM/DD/RRRR Nastavuje format data pouZzity v ovladacim panelu LCP.

0-72 Format casu
Moznost: Funkce:
Nastavuje format ¢asu pouzity v LCP.
[o] * 24h
[1] 12h

0-74 DST/Letni cas
Moznost: Funkce:

Zvolte zplisob prace s letnim ¢asem. Chcete-li nastavit letni ¢as ruéné, zadejte pocateéni a koneéné
datum v par.0-76 DST/Letn/i cas - zacatek a par.0-77 DST/Letni cas - konec.

[o] * Vypnuto
[2] Rucné

0-76 DST/Letni cas - zacatek
Rozsah: Funkce:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Nastavte pocatecni datum a Cas letniho Casu. Datum se programuje ve formatu vybraném v
par. 0-71 Format datumu.

0-77 DST/Letni cas - konec
Rozsah: Funkce:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Nastavte konec¢né datum a cas letniho ¢asu. Datum se programuje ve formatu vybraném v par.
par. 0-71 Format datumu.
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8.2.3 Obecna nastaveni, 1-0*

Definujte, zda méni¢ kmitoctu pracuje v reZzimu bez zpétné vazby nebo se zpétnou vazbou.

1-00 Rezim konfigurace

Moznost: Funkce:

[0] * Bez zpétné vazby Otacky motoru jsou uréeny pomoci Zadané hodnoty otacek nebo nastavenim poZadovanych otacek
v ruénim rezimu.
Rezim Bez zpétné vazby se pouziva rovnéz tehdy, kdyz je méni¢ kmitoCtu soucasti Fidiciho systému
se zpétnou vazbou zalozeného na externim PID regulatoru, ktery poskytuje signal Zadané hodnoty
otacek jako vystup.

[3] Se zpétnou vazbou Otacky motoru budou ur¢eny Zadanou hodnotou z vestavéného PID reguldtoru a budou se ménit v
ramci Fidiciho procesu se zpétnou vazbou (napf. udrzovani konstantniho tlaku nebo pritoku). PID
regulator je tfeba nakonfigurovat v parametrech 20-** nebo prostrednictvim Nastaveni funkci po
stisknuti tlacitka [Quick Menus].

Upozornéni
Tento parametr nelze ménit, pokud motor bézi.

Upozornéni
Pokud je nastaven rezim se zpétnou vazbou, pfikazy Reverzace a Start, reverzace nezméni smér otaceni motoru.

1-20 Vykon motoru [kW]

Rozsah: Funkce:

4.00 kW*  [0.09 - 3000.00 kW] Zadejte jmenovity vykon motoru v kW podle udajdl na typovém stitku motoru. Vychozi hodnota
odpovida jmenovitému vystupu jednotky.
Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru. V zavislosti na nastaveni par. 0-03 Regionaini’
nastaven/ neni zobrazen bud’ par.1-20 Vykon motoru [kW], nebo par. 1-21 Vykon motoru [HP].

1-22 Napéti motoru
Rozsah: Funkce:

400. V* [10. - 1000. V] Zadejte jmenovity vykon motoru v kW podle (dajll na typovém Stitku motoru. Vychozi hodnota
odpovida jmenovitému vystupu jednotky.
Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-23 Kmitocet motoru

Rozsah: Funkce:

50. Hz* [20 - 1000 Hz] Vyberte hodnotu kmito¢tu motoru z typového Stitku motoru.Pro provoz na 87 Hz u motort 230/400
V nastavte Udaje na typovém stitku na hodnotu 230 V/50 Hz. Pfizplsobte par.4-13 Maximalni otacky
motoru [ot./min.] a par.3-03 Max. Zadana hodnota pouzivanému kmitoctu 87 Hz.

Upozornéni
Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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1-24 Proud motoru

Rozsah: Funkce:

7.20 A* [0.10 - 10000.00 A] Zadejte hodnotu jmenovitého proudu motoru podle tidajd na typovém stitku motoru. Tyto (daje se
pouzivaji k vypoctu momentu motoru, tepelné ochrany motoru a podobné.

Upozornéni
Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-25 IJmenovité otacky motoru
Rozsah: Funkce:

1420. RPM* [100 - 60000 RPM] Zadejte hodnotu jmenovitych otacek motoru podle Udajtl na typovém stitku motoru. Data se pou-
Zivaji k vypoctu automatickych kompenzaci motoru.

Upozornéni
Tento parametr nelze ménit, pokud motor bézi.

1-29 Autom. pfizpfisobeni k motoru, AMA
Moznost: Funkce:

Funkce AMA optimalizuje dynamicky vykon motoru automatickou optimalizaci rozsifenych parame-
tr& motoru (par. 1-30 Odgpor statoru (Rs) az par. 1-35 Hlavni reaktance (Xh)) v klidovém stavu.

[o] * Vypnuto Bez funkce

[1] Zapnout kompl. AMA provede test AMA odporu statoru Rs, odporu rotoru Ry, rozptylové reaktance statoru Xi, rozptylové
reaktance rotoru Xz a hlavni reaktance Xh.

[2] Zapnout omez. AMA provede pouze omezeny test AMA odporu statoru Rs v systému. Vyberte tuto moznost, jestlize je

mezi méni¢em kmitoctu a motorem vlozen LC filtr.

Po zvoleni hodnoty [1] nebo [2] aktivujte funkci test AMA stisknutim tlacitka [Hand on]. Viz také ¢ast Automatické prizpdsobeni k motoru. Po probéhnuti
normalni sekvence se na displeji zobrazi : ,Dokoncete test AMA stisknutim [OK]." Po stisknuti tlacitka [OK] bude méni¢ kmitoctu pfipraven k provozu.

Poznamka:

. Pro nejlepsi pfizpdsobeni ménice kmitoctu provadéjte test AMA u studeného motoru.

. Test AMA nelze provést pfi spusténém motoru.

Upozornéni
Je dilezité, abyste spravné nastavili par. motoru 1-2* Data motoru, protoze se vyuzivaji v algoritmu testu AMA. Test AMA se musi
provést proto, aby bylo dosazeno optimalniho dynamického vykonu motoru. Test méze trvat v zavislosti na jmenovitém vykonu motoru
az 10 minut.

Upozornéni
Vyhnéte se externimu generovani momentu béhem testu AMA.

Upozornéni
Pokud se zméni nastaveni nékterého z par. 1-2* Data motoru, rozsifené parametry motoru par. 1-30 Odpor statoru (Rs) az
par. 1-39 Pdly motoru se vrati k vychozimu nastaveni.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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Upozornéni
Uplny test AMA by se mélo spoustét bez filtru pouze tehdy, pokud se bez filtru spousti omezeny test AMA.

Viz Cast Automatické prizpdsobeni k motoru - pFiklad pouziti.

8.2.4 3-0* Mezni zadané hod.

Parametry pro nastaveni jednotek zadané hodnoty, meznich hodnot a rozsahd.

7 v

3-02 Minimalni Zzadana hodnota

Rozsah: Funkce:

0.000 Refe- [-999999.999 - par. 3-03 Referen- Zadejte minimalni zadanou hodnotu. Minimaini Zaddana hodnota je nejnizsi hodnota dosazena sou-
renceFeed- ceFeedbackUnit] ¢tem vSech zédanych hodnot. Minimalni zadana hodnota a jednotky odpovidaji volbé konfigurace v
backUnit* par.1-00 ReZim konfigurace a par. 20-12 Jednotka Z. h./zpétné vazby.

Upozornéni
Tento parametr se pouziva pouze v rezimu bez zpétné vazby.

3-03 Max. zadana hodnota

Rozsah: Funkce:

50.000 Re- [par. 3-02 - 999999.999 Referen- Zadejte maximalni zadanou hodnotu. Maximalni Zadana hodnota je nejvyssi hodnota dosazena sou-
ference-  ceFeedbackUnit] Ctem vSech Zadanych hodnot. Maximalni Zadana hodnota a jednotky odpovidaji volbé konfigurace
FeedbackU- v par.1-00 ReZim konfigurace a par. 20-12 Jednotka Z. h./zpétné vazby.

nit*

Upozornéni
Tento parametr se pouziva pouze v rezimu bez zpétné vazby.

3-10 Pevna zad. hodnota

Pole [8]
Rozsah: Funkce:
0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] V tomto parametru mlizete pomoci indexd zadat az 8 rliznych pevnych zadanych hodnot (0-7).

Pevna zadana hodnota je urcéena jako procento hodnoty Refuax (par. 3-03 Maximalni Zadana hod-
nota) nebo jako procento jinych externich zadanych hodnot. Pokud je naprogramovéna hodnota
Refwiv nerovna 0 (par. 3-02 Minimaini Zadana hodnota), vypocita se pevna Zadana hodnota jako
procento plného rozsahu zadané hodnoty, tedy na zékladé rozdilu mezi Refvax a Refvin. Poté se
hodnota pripocita k Refwin. PouZivate-li pevné Zadané hodnoty, vyberte hodnotu Pevna z. h., bit 0 /

1/2[16], [17] nebo [18] pro pfislusné digitalni vstupy ve skupiné parametrdl 5.1* Digitalni vstupy.
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15UBA149.10

12 (+24V)

Preset 76543210

¢———10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]

¢—— —11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]

L ———11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]

3-41 Rampa 1, doba rozbéhu

Rozsah: Funkce:

10.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Zadejte dobu rozbéhu, tedy dobu zrychleni z 0 ot./min. na hodnotu par. 1-25. Zvolte dobu rozbéhu
tak, aby vystupni proud neprekrocil béhem rozbéhu mezni hodnotu proudu v par. 4-18. Viz doba
dobéhu nastavena v par.3-42 Rampa 1, doba dobéhu.

tacc X nnorm [ par.1 — 25] [s]
reflot./min.] -

par.3 — 41 =

Viz nakres nahore.

3-42 Rampa 1, doba dobéhu

Rozsah: Funkce:

20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Zadejte dobu dobéhu, tedy dobu zpomaleni z par.1-25 Jmenovité otacky motoruna 0 ot./min. Zvolte
dobu dobéhu tak, aby v invertoru nedochazelo k pfepéti zplisobenému generatorovym provozem
motoru a aby generovany proud neprekroCil limit stanoveny v par. 4-18 Proudové om.. Viz doba

rozbéhu nastavend v par.3-41 Rampa 1, doba rozbéhu.

tdec X nnorm [ par.1 — 25]

par.3 — 42 = [s]

reflot./min.]
3-84 Pocatecni doba rozbéhu
Rozsah: Funkce:
0 s* [0-60s] Zadejte pocatecni dobu dobéhu z nulovych otacek na minimalni otacky motoru, par. 4-11 nebo 4-12.

Ponorna Cerpadla do hlubokych studni se mohou béhem pod minimalnimi otackami poskodit. Do-
porucujeme proto pouzit pod minimalnimi otackami Cerpadla rychly dobéh. Tento parametr Ize
poutzit jako rychly rozbéh z nulovych otacek na minimalni otacky motoru.

Speed

Motor Speed | __ _____ —_—
High

1308A962.10

Normal

Ramps

Motor Speed
Low

Initial
Ramp

Time

3-85 Zpétna klapka, doba dobéhu

Rozsah: Funkce:

0s* [0-60s] Aby byla zpétna klapka pfi zastaveni chranéna, pouzije se dobéh se zpétnou klapkou jako pomaly
dobéh z par.4-11 Minimalni otacky motoru [ot./min.] nebo par. 4-12 Minimaini otacky motoru
[Hz] na konecné otacky rampy se zpétnou klapkou nastavené uZivatelem v par. 3-86 nebo 3-87.
Pokud neni hodnota parametru 3-85 rovna 0 s, pouZije se Zpétna klapka, doba dobéhu k dobéhu z
minimalnich otaCek motoru na konecné otacky rampy se zpétnou klapkou nastavené v par. 3-86
nebo 3-87.
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Speed

Motor Speed
igh

|

i

|

|

i

|

|
1308A961.10

Motor Speed
Low

Check valve
End Speed

Time

3-86 Otacky pri kontrole ventiléi na konci rampy [ot./min.]

Rozsah: Funkce:
0 [ot./ [0 — Minimalni otacky motoru [ot./ Nastavte otacky v [ot./min.] pod minimalnimi otackami motoru, kde bude zpétna klapka zavfena a
min.]* min.]] nebude pouzivana.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
1308496110

Motor Speed

Check valve
End Speed

Time

3-87 Zpétna klapka, konecné otacky rampy [Hz]

Rozsah: Funkce:
0 [Hz]* [0 — Minimalni otacky motoru [Hz]] Nastavte otacky v [Hz] pod minimalnimi otackami motoru, kde jiz nebude pouzit dobéh se zpétnou
klapkou.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
1308A961.10

Motor Speed
low [~/ Tomm-

Check valve

End Speed

Time

3-88 Zavérecna doba dobéhu

Rozsah: Funkce:

0 [s]* [0-60 [s]] Zadejte zavére¢nou dobu dobéhu, ktera bude pouzita pfi dobéhu z minimalnich ota¢ek motoru, par.
4-11 nebo 4-12, na nulové otacky.
Ponorna cerpadla do hlubokych studni se mohou béhem pod minimainimi otackami poskodit. Do-
porucujeme proto pouzit pod minimalnimi otackami Cerpadla rychly dobéh. Tento parametr Ize
pouzit jako rychly dobéh z minimalnich otacek motoru na nulové otacky.

Speed
Motor Speed
High

Normal
Ramps
MotorSpeed |
Low

Initial
Ramp

1308A962.10

Time
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8.2.5 4-** Omezeni a vystrahy

Skupina parametr{l pro konfiguraci omezeni a vystrah.

4-11 Minimalni otacky motoru [ot./min.]
Rozsah: Funkce:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Zadejte minimalni hodnotu otacek motoru. Minimalni otacky motoru Ize nastavit tak, aby odpovidaly
doporuceni vyrobce motoru. Minimalni otacky motoru nesmi presahnout nastaveni par. par.
4-13 Maximaini otacky motoru [ot./min.].

4-13 Maximalni otacky motoru [ot./min.]

Rozsah: Funkce:

1500. RPM* [par. 4-11 - 60000. RPM] Zadejte maximalni hodnotu otacek motoru. Maximalni otacky motoru Ize nastavit tak, aby odpovi-
daly doporuceni vyrobce pro maximalni jmenovité otacky motoru. Maximalni otacky motoru musi
presahnout nastaveni par. par.4-11 Minimalni otacky motoru [ot./min.]. Zobrazen bude pouze pa-
rametr par.4-11 Minimaini otacky motoru [ot./min.] nebo par. 4-12 Minimalni otacky motoru [Hz].
Zavisi to na dalSich nastavenich parametr{l v hlavni nabidce a na vychozich nastavenich podle geo-
grafického umisténi.

Upozornéni
Vystupni kmitocet ménice kmitoctu nesmi nikdy presahnout hodnotu vyssi nez 1/10 spinaciho kmitoctu.

Upozornéni
Veskeré zmény par.4-13 Maximain/ otacky motoru [ot./min. ]zméni hodnotu par. 4-53 Vystraha: vysoké otacky na hodnotu nastavenou
v par.4-13 Maximaini otacky motoru [ot./min.].

8.2.6 5-** Digitalni vstup/vystup

Skupina parametrd pro konfiguraci digitalniho vstupu a vystupu.

5-01 Svorka 27, Rezim

Moznost: Funkce:
[0] * Vstup Definuje svorku 27 jako digitalni vstup.
[1] Vystup Definuje svorku 27 jako digitalni vystup.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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8.2.7 5-1* Digitalni vstupy

Parametry pro konfiguraci vstupnich funkci vstupnich svorek.
Digitalni vstupy se pouzivaji k vybéru rliznych funkci v ménidi. VSechny digitalni vstupy Ize nastavit na nasledujici funkce:

Funkce digitalniho vstupu Vybrat Svorka

Bez funkce [0] Vsechny *svorka 32, 33
Vynulovani [1] Vsechny
Dobéh, inv. [2] Vsechny
Volny dobéh a vynulovani, inverzni [3] Vsechny

DC brzdéni, inverzni [5] VSechny
Stop - inverzni [6] Vsechny
Externi zablokovani [71 Vsechny
Start [8] Vsechny *svorka 18
Blokovany start [9] VSechny
Reverzace [10] Vsechny *svorka 19
Start, reverzace [11] Vsechny
Konstantni otacky [14] Vsechny *svorka 29
Pevna z. h. zapnuta [15] Vsechny
Pevna Z. h., bit 0 [16] Vsechny
Pevna z. h., bit 1 [17] VSechny
Pevna Z. h., bit 2 [18] Vsechny
UloZeni zadané hodnoty [19] VSechny
UlozZeni vystupu [20] Vsechny
Zrychleni [21] Vsechny
Zpomaleni [22] Vsechny
Volba sady p., bit 0 [23] Vsechny
Volba sady p., bit 1 [24] Vsechny
Pulzni vstup [32] svorka 29, 33
Rampa, bit 0 [34] Vsechny
Porucha napdj., inv. [36] Vsechny
Povoleni béhu [52]

Rucni start [53]

Automaticky start [54]

Zvyseni DigiPot [55] VSechny
Snizeni DigiPot [56] Vsechny
Vynulovani DigiPot [57] Vsechny
Citac A (nahoru) [60] 29, 33

Citag A (dolfl) [61] 29, 33
Vynulovat &itac A [62] Vsechny
CitaC B (nahoru) [63] 29, 33

Cita¢ B (dol&) [64] 29, 33
Vynulovat ¢éita¢ B [65] Vsechny
Rezim spanku [66]

Vynulovat slovo udrzby [78]

Start vedouciho Cerpadla [120]

St¥idani vedouciho ¢erpadla [121]

Blokovani cerpadla 1 [130]

Blokovani ¢erpadla 2 [131]

Blokovani cerpadla 3 [132]

Vsechny = Svorky 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ jsou svorky na doplriku MCB 101.

Funkce vyhrazené pouze jednomu digitalnimu vstupu jsou uvedeny u pfislusného parametru.

Vsechny digitalni vstupy Ize naprogramovat na nasledujici funkce:

[0] Bez funkce Z4dné reakce na signaly prenasené na svorku.
[1] Vynulovani Vynulovani ménice kmitoctu po vypnuti/poplachu. Ne véechny poplachy Ize vynulovat.
[2] Dobéh, inv. Necha motor voIné bézet. Logicka 0 => volny dobéh do zastaveni.

(Vychozi digitalni vstup 27): Zastaveni volnym dobéhem, invertovany vstup (rozpinaci).

[3] Volny dobéh a vynulovani, inverzni  Vynulovani a zastaveni volnym dobé&hem, invertovany vstup (normalné sepnuto).
Necha motor voIné bézet a vynuluje méni¢ kmitoctu. Logickd 0 => volny dobéh do zastaveni a
vynulovani.

[5] DC brzdéni, inverzni Invertovany vstup pro DC brzdéni (normalné sepnuto).
Zastavi motor buzenim DC proudem po urcitou dobu. Viz parametry 2-01 az. 2-03. Funkce je aktivni
pouze kdyz se hodnota parametru 2-02 lisi od 0. Logicka 0 => DC brzdéni.

[6] Stop - inverzni Invertovana funkce Stop. Generuje funkci zastaveni, kdyZ vybrana svorka zméni logicky stav z 1 na
0. Zastaveni probihd podle vybrané doby dobéhu (par. 3-42, par. 3-52, par. 3-62, par. 3-72).
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Upozornéni

Kdyz je méni¢ kmitoctu na mezni hodnoté momentu a obdrZi pfikaz k zastaveni,
nemusi sam zastavit. Abyste zajistili, Ze méni¢ kmito¢tu zastavi, nakonfigurujte
dig. vystup na Mez momentu a zastaveni[27] a pripojte digitalni vystup k digi-

talnimu vstupu nakonfigurovanému na volny dobéh.

[7] Externi zablokovani Ma stejnou funkci jako Volny dobéh do zastaveni, inverzni, ale Externi zablokovani generuje na
displeji poplachovou zpravu ‘externi chyba’, jestlize ma svorka naprogramovana na Dobéh, inv.,
logickou hodnotu 0. Poplachova zprava bude rovnéz signalizovana prostfednictvim digitalnich a re-
léovych vystuptl, pokud jsou naprogramovany na Externi zablokovani. Po odstranéni pficiny exter-
niho zablokovani Ize poplach vynulovat pomoci digitalniho vstupu nebo tlacitka [RESET]. Zpozdéni
Ize naprogramovat v par. 22-00, Doba externiho zablokovani. Po pFivedeni signalu na vstup bude
vySe popsana reakce zpozdéna o dobu nastavenou v par. 22-00.

[8] Start Vyberte start pro piikaz startu nebo zastaveni. Logicka 1 = start, logickd 0 = zastaveni.
(Vychozi digitalni vstup 18)

[9] Blokovany start Motor nastartuje, pokud puls trva minimalné 2 sekundy. Motor zastavi pri aktivaci prikazu Stop,
inverzni.

[10] Reverzace Zméni smér otaceni hridele motoru. Pro reverzaci zvolte logickou 1. Signdl reverzace zméni pouze

smér otaceni. Neaktivuje funkci startu. V parametru 4-10 Smér otaceni motoru vyberte oba sméry.
(Vychozi digitalni vstup 19).

[11] Start, reverzace PouZiva se pro start/zastaveni a pro reverzaci na stejném vodici. Soucasné signaly startu nejsou
povoleny.
[14] Konstantni otacky PouZiva se k aktivaci konstantnich otacek. Viz par. 3-11

(Vychozi digitalni vstup 29)

[15] Pevna z. h. zapnuta Pouziva se k prepinani mezi externi a pevnou zadanou hodnotou. Pfedpoklada se, ze v parametru
3-04 byla vybrana hodnota Externi/pevnd[1]. Logicka 0 = externi Zadana hodnota je aktivni; logicka
1 = je aktivni jedna z osmi pevnych Zadanych hodnot.

[16] Pevna Z. h., bit 0 Umozriuje volit mezi jednou z osmi pevnych Zadanych hodnot podle nize uvedené tabulky.
[17] Pevna z. h., bit 1 Umoznuje volit mezi jednou z osmi pevnych zadanych hodnot podle nize uvedené tabulky.
[18] Pevna Z. h., bit 2 UmoZnuje volit mezi jednou z osmi pevnych Zadanych hodnot podle nize uvedené tabulky.
Pevna Zadana hodnota, bit 2 1 0
Pevna z. h. 0 0 0 0
Pevna z. h. 1 0 0 1
Pevna z. h. 2 0 1 0
Pevna z. h. 3 0 1 1
Pevna z. h. 4 1 0 0
Pevna z. h. 5 1 0 1
Pevna z. h. 6 1 1 0
Pevna z. h. 7 1 1 1
[19] UloZeni Zédané hodnoty UloZi Zadanou hodnotu. UloZend Zadana hodnota je nyni vychodiskem pro zapnuti funkci Zvysit

otacky a Snizit otacky. Je-li pouzito zvyseni/snizeni otacek, zména otacek vzdy sleduje rampu 2 (par.

3-51 a 3-52) v rozsahu 0 - par. 3-03 Maximalni Zadana hodnota.

[20] UlozZeni vystupu UloZi aktudini kmitocet motoru (Hz). Ulozeny kmitocet motoru je nyni vychodiskem pro zapnuti
funkci Zvysit otacky a Snizit otacky. Je-li pouzito zvySeni/snizeni otacek, zména otacek vzdy sleduje
rampu 2 (par. 3-51 a 3-52) v rozsahu 0 - par. 1-23 Kmitocet motoru.

Upozornéni

Je-li aktivni funkce UloZeni vystupu, ménic¢ kmitoctu nelze zastavit pomoci nizkého
signalu ‘startu [13]". Ménic kmitoctu zastavte svorkou naprogramovanou na Do-
béh, inv. [2] nebo Vynul. a dobéh, inv. [3].

[21] Zrychleni Vyzadovéno pro digitalni fizeni zvySeni ¢i snizeni otacek (potenciometr motoru). Funkci aktivujte
zvolenim funkce UloZeni Zadané hodnoty nebo UlozZeni vystupu. Pokud je funkce Zrychleni aktivni
po dobu kratsi nez 400 ms, vysledna zadana hodnota se zvysi 0 0,1 %. Pokud je funkce Zrychleni
aktivni po dobu delsi nez 400 ms, vysledna zadana hodnota se zvysi podle linedrni rampy, par. 3-41.

[22] Zpomaleni Plati totéZ co pro Zrychleni [21].
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[23] Volba sady p., bit 0 Voli jednu ze ¢ty sad parametrd. Nastavte par. 0-10 Aktivri sada na hodnotu Externi volba.

[24] Volba sady p., bit 1 Plati totéZ co v pripadé moznosti Volba sady p., bit 0 [23].
(Vychozi digitalni vstup 32)

[32] Pulzni vstup Pulsni vstup vyberte, pouzivate-li posloupnost pulsti jako zadanou hodnotu nebo zpétnou vazbu.
Méfitko se nastavuje ve skupiné parametrd 5-5*.

[34] Rampa, bit 0 Zvolte, kterou rampu chcete pouZit. Logickou 0 zvolite rampu 1 a logickou 1 zvolite rampu 2.

[36] Porucha nap4j., inv. Provede aktivaci par. 14-10 Porucha napdjeni: Porucha napajeni, inverzni, je aktivni ve stavu logické
0.

[52] Povoleni béhu Vstupni svorka, ktera byla naprogramovana na hodnotu Povoleni béhu, musi mit pfed pfijetim

pfikazu startu hodnotu logické 1. Povoleni béhu ma logickou funkci AND spojenou se svorkou na-
programovanou na START[8], Konstantni otacky [14] nebo UloZen/ vystupu [20], coz znamena, Ze
ke spusténi motoru musi byt spinény obé podminky. Pokud je funkce Povoleni béhu naprogramo-
vana u nékolika svorek, musi mit signal Povoleni béhu hodnotu logické 1 pouze na jedné svorce,
aby byla funkce provedena. Signal digitalniho vystupu pro PoZadavek na spusténi (Start [8], Kon-
stantni otacky [14] nebo UloZeni vystupu [20]) naprogramovany v par. 5-3* Digitalni vystupy, nebo
par. 5-4* Relé, nebude funkci Povoleni béhu ovlivnén.

[53] Rucni start Privedeny signal uvede ménic¢ kmitoctu do ruéniho rezimu, jako kdyby bylo stisknuto tlacitko Hand
On na ovladacim panelu LCP, a normalini prikaz zastaveni bude potlacen. Po odpojeni signalu se
motor zastavi. Chcete-li, aby byl platny jakykoli jiny pfikaz startu, musi byt jiny digitalni vystup
nastaven na hodnotu Automaticky start a musi byt na ného pfiveden signal. Tlacitka Hand On a
Auto On na ovladacim panelu LCP nemaji zadny vliv. Tlacitko Off na panelu LCP potladi stisknuti
tlaCitek Hand Start a Auto Start. Stisknutim tlacitka Hand On nebo Auto On opét aktivuje Rucni’
start a Automaticky start. Pokud neni pfitomen Zadny signal na svorce s rezimem Rucn/ start ani
Automaticky start, motor se zastavi, i kdyZ je pouzit normalni prikaz Start. Je-li signal priveden na

svorku s rezimem Rucni starti Automaticky start, bude provedena funkce Automaticky start. Stis-
knete-li na ovladacim panelu LCP tlacitko Off, motor se zastavi bez ohledu na signaly na svorkach
s rezimem Ruchi start a Automaticky start

[54] Automaticky start Privedeny signal uvede méni¢ kmitoc¢tu do automatického rezimu, jako kdyby bylo na ovladacim
panelu LCP stisknuto tlacitko Auto On. Viz také Rucni start [53]

[55] Zvyseni DigiPot Vstup Ize pouzit ke zvyseni signalu pro funkci digitalniho potenciometru popsanou ve skupiné pa-
rametrd 3-9%*.

[56] Snizeni DigiPot Vstup Ize pouzit ke sniZeni signalu pro funkci digitalniho potenciometru popsanou ve skupiné para-
metrd 3-9%

[57] Vynulovani DigiPot Vstup Ize pouzit k vynulovani zadané hodnoty digitalniho potenciometru popsané ve skupiné para-
metrd 3-9%

[60] Cita¢ A (nahoru) (pouze svorka 29 nebo 33) Vstup pro inkrementaini nacitani v citaci SL regulatoru.

[61] Cita¢ A (dolti) (pouze svorka 29 nebo 33) Vstup pro odecitani v ¢itaci SL regulatoru.

[62] Vynulovat ¢ita A Vstup pro vynulovani Citace A.

[63] Cita¢ B (nahoru) (pouze svorka 29 a 33) Vstup pro inkrementalni nacitani v ¢itaci SL regulatoru.

[64] Cita¢ B (dolf) (pouze svorka 29 a 33) Vstup pro inkrementalni odecitani v ¢itaci SL regulatoru.

[65] Vynulovat ¢itac B Vstup pro vynulovani citace B.

[66] Rezim spanku Uvede ménic¢ kmitoctu do reZimu spanku (viz par. 22-4*, ReZzim spanku). Reaguje na nabéznou

hranu pfivedeného signalu!
[78] Vynulovat slovo preventivni Gdrzby  Vynuluje vSechny Gdaje v parametru 16-96, Slovo preventivni Gdrzby.
VSechny nize uvedené moznosti se vztahuiji k regulatoru kaskady. DalSi podrobnosti, schémata zapojeni a nastaveni parametru, naleznete ve skupiné 25-

k%

[120] Start vedouciho cerpadla Spusti nebo zastavi vedouci Cerpadlo (fizené ménicem kmitoctu). Ke startu je zapotrebi, aby byl
rovnéz priveden signal startu systému, napriklad na jeden z digitalnich vstup@ nastavenych na
Start [8]!
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[121] St¥idani vedouciho Cerpadla Vynuti stfidani vedouciho Cerpadla v reguldtoru kaskady. Stridani vedouciho cerpadia, par. 25-50,
musi byt nastaveno na P/ prikazu [2] nebo Pri pripojeni nebo prikazu [3]. Uddlost stridani, par.
25-51, Ize nastavit na libovolnou ze ¢tyf moznosti.

[130 - 138] Blokovani Cerpadla 1 - Blokovani ¢er- Pro vyse uvedenych 9 moznosti musi byt par. 25-10, Blokovani Cerpadla, nastaven na Zapnuto[1].

padla 9 Funkce rovnéz zavisi na nastaveni parametru 25-06, Pevné vedouci ¢erpadlo. Pokud je nastavena

hodnota Ne [0], pak cerpadlo 1 odpovida Cerpadlu fizenému pomoci relé 1 atd. Je-li nastavena
hodnota Ano[1], Cerpadlo 1 odpovida Cerpadlu fizenému pouze méni¢em kmitoctu (bez jakychkoli
signalti v relé) a Eerpadlo 2 Cerpadiu fizenému pomoci relé 1. Cerpadlo s promé&nnymi otatkami
(vedouci) nelze v zakladnim regulatoru kaskady zablokovat.
Viz tabulka nize:

Nastaveni v par. 5-1* Nastaveni v par. 25-06
[0] No [1] Ano
[130] Blokovani ¢erpadla 1 Rizeno pomoci relé 1 Rizeno méni¢em kmitoctu
(pouze neni-li vedouci Cerpa-
dio)
[131] Blokovéni éerpadla 2 Rizeno RELE 2 Rizeno RELE 1
[132] Blokovéni &erpadia 3 Rizeno RELE 3 Rizeno RELE 2
[133] Blokovani ¢erpadia 4 Rizeno RELE 4 Rizeno RELE 3
[134] Blokovani ¢erpadia 5 Rizeno RELE 5 Rizeno RELE 4
[135] Blokovéni &erpadia 6 Rizeno RELE 6 Rizeno RELE 5
[136] Blokovani ¢erpadia 7 Rizeno RELE 7 Rizeno RELE 6
[137] Blokovani ¢erpadia 8 Rizeno RELE 8 Rizeno RELE 7
[138] Blokovani &erpadia 9 Rizeno RELE 9 Rizeno RELE 8
Moznost: Funkce:
[0] * Bez funkce Stejné moznosti a funkce jako u parametru 5-1* Digitaini vstupy.

5-14 Svorka 32, Digitalni vstup

Moznost: Funkce:
[0] * Bez funkce Stejné moznosti a funkce jako u parametr(i 5-1* s vyjimkou Pulsniho vstupu.
[1] Vynulovani

[2] Dobéh, inv.

[3] Vynul. a dobéh, inv.
[5] DC brzdéni, inv.

[6] Stop, inverzni

[7] Externi zablokovani
[8] Start

[9] Pulsni start

[10] Reverzace

[11] Start, reverzace

[14] Konst. ot.

[15] Pevna z. h. zapnuta
[16] Pevna z. h., bit 0
[17] Pevna z. h., bit 1
[18] Pevna Z. h., bit 2
[19] UloZeni zad. hodnoty
[20] UloZeni vystupu

[21] Zrychleni

[22] Zpomaleni
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[24] Volba sady p., bit 1

[36] Porucha napdj., inv.

[52] Povoleni béhu

[54] Automaticky start

[56] SniZzeni DigiPot

[62] Vynulovat ¢ita¢ A

[66] ReZim spanku

[120] Start vedouciho cerpadla

[130] Blokovani ¢erpadla 1

[132] Blokovani ¢erpadla 3

5-15 Svorka 33, Digitalni vstup
Moznost: Funkce:

[1] Vynulovani

[3] Vynul. a dobéh, inv.

[6] Stop, inverzni

(8] Start

[10] Reverzace

[14] Konst. ot.

[16] Pevna z. h., bit 0

[18] Pevna z. h., bit 2

[20] UloZeni vystupu

[22] Zpomaleni

[24] Volba sady p., bit 1

[32] Pulsni vstup

88 MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss



VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani

£

8 Programovani ménice kmitoctu

[36] Porucha napdj., inv.

[52] Povoleni béhu

[54] Automaticky start

[56] Snizeni DigiPot

[60] Cita¢ A (nahoru)

[62] Vynulovat ¢ita¢ A

[64] Cita¢ B (dolti)

[66] Rezim spanku

[120] Start vedouciho Cerpadla

[130] Blokovani Cerpadla 1

[132] Blokovani Cerpadla 3

5-30 Svorka 27, digitalni vystup
Moznost: Funkce:

[1] Rizeni pfipraveno

[3] Ménic pfipr./dalkové

[5] B&h

[8] Z4d. h./bez vyst.

[10] Poplach nebo vystr.

[12] Mimo proud. rozsah

[14] Nad proudem, vys.

[16] Pod otackami, nizké

[18] Mimo rozsah zp. v.

[20] Nad vys. zp. vazbou

[25] Reverzace
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[27] Mom. om. a zast.

[29] Brzda pfipravena

[35] Externi zablokovani

[41] Pod nizkou Z. h.

[45] Rizeni sbérnici

[471 Riz. sb., ¢as. limit 0

[60] Komparator 0

[62] Komparator 2

[64] Komparator 4

[70] Logické pravidio 0

[72] Logické pravidlo 2

[74] Logické pravidlo 4

[80] Digitalni vystup SL A

[82] Digitalni vystup SL C

[84] Digitalni vystup SL E

[160] Zé&dny poplach

[165] Lokalni z.h. aktivni

[167] Pfikaz Start aktivni

[169] Rezim Auto

[181] Prev. Gdrzba

[191] Suché cerpadlo

[193] ReZim spanku

[195] Rizeni obtokového ventilu
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[197] Pozarni rezim byl aktivni

[200] PIna kapacita

[202] Cerpadlo 2 spudténo

5-40 Funkce relé

Pole [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

Vybérem moznosti definujete funkci relé.
Vybér jednotlivych mechanickych relé se provadi v parametru pole.

[1] Rizeni pfipraveno

[3] Ménic pfipraven/dalkové

[51* Béh

[8] Z4d. h./bez vyst.

[10] Poplach nebo vystraha

[12] Mimo proud. rozsah

[14] Nad proudem, vysoky

[16] Pod otackami, nizké

[18] Mimo rozsah zp. vazby

[20] Nad vys. zp. vazbou

[25] Reverzace

[27] Mom. om. a zast.

[29] Brzda pfipravena

[35] Externi zablokovani

[37] Bit Fidiciho slova 12

[41] Pod nizkou Z. h.

[45] Rizeni sbérnici
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[47] Riz. sb., Cas. limit 0

[61] Komparator 1

[63] Komparator 3

[65] Komparator 5

[71] Logické pravidlo 1

[73] Logické pravidlo 3

[75] Logické pravidlo 5

[81] Digitalni vystup SL B

[83] Digitalni vystup SL D

[85] Digitalni vystup SL F

[161] Béh, reverzace

[166] Dalkova z.h. aktivni

[168] Ménic v rucnim rez.

[180] Chyba hodin

[190] Nulovy priitok

[192] Konec kfivky

[194] Pretrzeny pas

[199] PInéni potrubi

[212] Cerpadlo kaskady 2

[223] Poplach, zablokovani

5-53 Svorka 29, vys. zad. hodn./zp. vazba
Rozsah: Funkce:
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8.2.8 6-** Analogovy vstup/vystup

Skupina parametr(l pro konfiguraci analogového vstupu a vystupu.

6-00 Doba casové prodlevy pracovni nuly

Rozsah: Funkce:

10 s* [1-995s] Zadejte dobu Casové prodlevy pracovni nuly. Doba casové prodlevy pracovni nuly je aktivni pro
analogové vstupy, tj. pro svorku 53 nebo 54, je pfifazena proudu a pouziva se jako zdroj Zadané
hodnoty nebo zpétné vazby. Pokud hodnota signalu Zzadané hodnoty spojena s vybranym proudo-
vym vstupem poklesne pod 50 % hodnoty nastavené v par. par.6-10 Svorka 53, nizké napéti,
par. 6-12 Svorka 53, maly proud, par.6-20 Svorka 54, nizké napétinebo par. 6-22 Svorka 54, maly
proud po dobu del$i nez je doba nastavena v par. par.6-00 Doba casové prodlevy pracovni nuly,
aktivuje se funkce vybrana v par. par.6-01 Funkce casové prodlevy pracovni nuly.

6-01 Funkce casové prodlevy pracovni nuly

Moznost: Funkce:

Vyberte funkci Casové prodlevy. Funkce nastavena v par.6-01 Funkce casové prodlevy pracovni
nuly bude aktivovana, kdyZ vstupni signal na svorce 53 nebo 54 poklesne pod 50 % hodnoty par.
6-10 Svorka 53, nizké napéti; par. 6-12 Svorka 53, maly proud, par.6-20 Svorka 54, nizké napéti
nebo par. 6-22 Svorka 54, maly proud po dobu definovanou v par.6-00 Doba casové prodlevy pra-
covni nuly. Pokud nastane nékolik ¢asovych prodlev soucasné, méni¢ kmitoctu seradi priority funkci
pri asové prodlevé nasledujicim zpisobem:

1.  par.6-01 Funkce casové prodlevy pracovni nuly

2.  par. 8-04 Funkce casove prodlevy fizeni

Vystupni kmitoCet ménice kmitoctu méze byt:
. [1] uloZen na aktualni hodnoté

. [2] preveden na zastaveni
. [3] preveden na konstantni otacky
e [4] preveden na max. otacky
. [5] zménén na zastaveni s naslednym vypnutim
Pokud vyberete sadu 1-4, par. 0-10 Aktivni sada, musi byt nastaven na hodnotu Externi volba, [9].

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

[0] * Vypnuto
[1] UloZeni vystupu
[2] Stop
[3] Konst. ot.
[4] Max. otacky
[5] Stop a vypnuti
Z&8dan& hodnota/zpétn& vazba E
[ot./min.] A &
Par 6-; &
o v;:. 26d. hodn./ 15007 b
zpétn& vazba 1200
900
600
Par 6: —
Nfzké& 26d. hodn./ 150
zpétnG vazba
1V 5V 10V [V]
Par 6—
'NTzks napsif® nebo Analogovy vstup
‘mal§ proud’
Par 6—xx
'NTzké nap#it’ nebo
'maly proud’
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6-10 Svorka 53, nizké napéti

Rozsah: Funkce:

0.07 Vv* [0.00 - par. 6-11 V] Zadejte hodnotu nizkého napéti. Tato hodnota méfitka analogového vstupu by méla odpovidat
hodnoté nizké Zadané hodnoty nebo zpétné vazby nastavené v par.6-14 Svorka 53, nizkd Z. h./
Zpétnd vazba.

6-11 Svorka 53, vysoké napéti

Rozsah: Funkce:

10.00 Vv* [par. 6-10 - 10.00 V] Zadejte hodnotu vysokého napéti. Tato hodnota méfitka analogového vstupu by méla odpovidat

hodnoté vysoké zadané hodnoty nebo zpétné vazby nastavené v par. par.6-15 Svorka 53, vys. Z
h./zpétna vazba.

6-14 Svorka 53, nizka z. h./zpétna vazba
Rozsah: Funkce:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hodnoté nizkého napéti nebo proudu
nastavené v par. par.6-10 Svorka 53, nizké napétia par. 6-12 Svorka 53, maly proud.

6-15 Svorka 53, vys. 2. h./zpétna vazba

Rozsah: Funkce:
50.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hodnoté vysokého napéti nebo proudu
A* nastavené v par.6-11 Svorka 53, vysoké napétia par. 6-13 Svorka 53, velky proud.

6-20 Svorka 54, nizké napéti
Rozsah: Funkce:

0.07 V* [0.00 - par. 6-21 V] Zadejte hodnotu nizkého napéti. Tato hodnota méfitka analogového vstupu by méla odpovidat
hodnoté nizké zadané hodnoty nebo zpétné vazby nastavené v par.6-24 Svorka 54, nizka Z. h./
Zpétnd vazba.

6-21 Svorka 54, vysoké napéti
Rozsah: Funkce:

10.00 Vv* [par. 6-20 - 10.00 V] Zadejte hodnotu vysokého napéti. Tato hodnota méfitka analogového vstupu by méla odpovidat
hodnoté vysoké zadané hodnoty nebo zpétné vazby nastavené v par. par.6-25 Svorka 54, vys. Z.
h./zpétnd vazba.

6-24 Svorka 54, nizka z. h./zpétna vazba
Rozsah: Funkce:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hodnoté nizkého napéti nebo proudu
nastavené v par.6-20 Svorka 54, nizké napétia par. 6-22 Svorka 54, maly proud.

6-25 Svorka 54, vys. Z. h./zpétna vazba

Rozsah: Funkce:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hodnoté vysokého napéti nebo proudu
A* nastavené v par.6-21 Svorka 54, vysoké napétia par. 6-23 Svorka 54, velky proud.
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6-50 Svorka 42, Vystup

Moznost: Funkce:
Vyberte funkci svorky 42 jako analogového proudového vystupu.

[o] * Bez funkce

[100] Vystupni kmitocet 0 - 100 Hz

[101] Z4dané hodnota Minimalni Zadana hodnota - maximalni Zédana hodnota

[102] Zpétna vazba -200 % az +200 % hodnoty par. 2-14

[103] Proud motoru : 0 - Max.proud stfidace (par. 16-37 Max. proud stridace)

[104] Moment rel. k omez. : 0 - Momentové omezeni (par. 4-16 Mez momentu pro motoricky reZim)
[105] Moment, rel. k jmen. : 0 - Jmenovity moment motoru

[106] Vykon 0 - Jmenovity vykon motoru

[107] Otacky 0 - Maximalni otacky (par.4-13 Maximalni otacky motoru [ot./min.] a par. 4-14 Maximalni otacky

motoru [Hz))

[113] Ext. se zpétnou vazbou 1 0 - 100%

[114] Ext. se zpétnou vazbou 2 0 - 100%

[115] Ext. se zpétnou vazbou 3 0 - 100%

[130] Vyst. kmit. 4-20 mA :0 - 100 Hz

[131] Z4d. hodn. 4-20 mA Minimalni Zaddana hodnota - Maximalni zadana hodnota

[132] Zp. vazba 4-20 mA -200 % az +200 % hodnoty par. 2-14

[133] Pr. mot. 4-20 mA 0 - Max. proud stfidace (par. 16-37 Max. proud stridace)

[134] Mom.;% om.;4-20 mA :0 - Momentové omezeni (par. 4-16 Mez momentu pro motoricky rezim)
[135] Mom.;% jm.;4-20 mA 0 - Jmenovity moment motoru

[136] Vykon 4-20 mA 0 - Jmenovity vykon motoru

[137] Otacky 4-20 mA 0 - Maximalni otacky (par. 4-13 a par. 4-14)

[139] Rizeni sb. 0 - 100%

[140] Rizeni sb. 4-20 mA 0 - 100%

[141] Lim. fiz. sb. 0 - 100%

[142] Lim. fiz. sb, 4-20 mA 0 - 100%

[143] Ext. se zpétnou vazbou 1 4-20 mA 0 - 100%

[144] Ext. se zpétnou vazbou 2 4-20 mA 0 - 100%

[145] Ext. se zpétnou vazbou 3 4-20 mA 0 - 100%
Upozornéni

Hodnoty pro nastaveni minimalni Zédané hodnoty naleznete v par.3-02 Minimalni Zadana hodnota a par. 20-13 Minimum Reference/Feedb. - hodnoty
maximalni Zadané hodnoty naleznete v par.3-03 Max. Zadana hodnota a par. 20-14 Maximum Reference/Feedb..

6-51 Svorka 42, Vystup, min. méritko

Rozsah: Funkce:

0.00 %* [0.00 - 200.00 %] Zména vystupu analogového signalu na svorce 42 na minimalni hodnotu (0 nebo 4 mA).
Nastavte hodnotu jako procento plného rozsahu proménné zvolené v par. par.6-50 Svorka 42,
Wstup.
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6-52 Svorka 42, Vystup, max. méritko

Rozsah: Funkce:

100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Nastavte méfitko pro maximalni hodnotu vystupu (20 mA) analogového signalu na svorce 42.
Nastavte hodnotu jako procento Uplného rozsahu proménné zvolené v par.6-50 Svorka 42, Vy-
stup.

Proud 2
o0
[mA] A §
m
o
20 2
I I
-
J// |
-7 I
I I
I I
0/4 | |
T 1 1 Ll
0% Analogovy  Analogovy 100% Analogovy
vystup, min. vystup, max. vystupni
méFitko méritko signal
P 6-51 P 6-52 pf.:otacky
[ot./min.]

Pomoci nasledujiciho vzorce je mozné ziskat hodnotu nizsi nez 20 mA pfi piném méfitku naprogra-
movanim hodnot >100 %:

20 mA | poZadovdno maximadini proud x 100 %

20 mA

T0 mA x 100% =200 %

ie. 10mA:

PRIKLAD 1:

Nazev proménné= VYSTUPNI KMITOCET, rozsah = 0-100 Hz

Rozsah potfebny pro vystup = 0-50 Hz

Vystupni signal 0 nebo 4 mA je zapotrebi pfi 0 Hz (0 % rozsahu) - nastavte par.6-51 Svorka 42, Vystup, min. méritko na 0 %

Vystupni signal 20 mA je zapotrebi pfi 50 Hz (50 % rozsahu) - nastavte par.6-52 Svorka 42, Vystup, max. méfitko na 50 %

A o
20 mA e
00
<<
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o
M
0/4 mA >

0% 50% 100%

A A
|
OHz 50Hz 100Hz
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PRIKLAD 2:
Proménnad= ZPETNA VAZBA, rozsah= -200 % a7 +200 %
Rozsah potfebny pro vystup= 0-100 %

Vystupni signal 0 nebo 4 mA je zapotrebi pfi 0 % (50 % rozsahu) - nastavte par.6-51 Svorka 42, Vystup, min. méfitko na 50 %

Vystupni signal 20 mA je zapotrebi pfi 100 % (75 % rozsahu) - nastavte par.6-52 Svorka 42, Vystup, max. méritko na 75 %

A -
20 mA S
[ve)
<<
om
o
M
0/4 mA >
0% 50% 75% 100%
| ]
-200% 0% +100% +200%

PRIKLAD 3:

Hodnota proménné= ZADANA HODNOTA, rozsah= Min. %. h. - Max. Z. h.

Rozsah potfebny pro vystup= Min. Z. h. (0 %) - Max. Z. h. (100 %), 0-10 mA

Vystupni signdl 0 nebo 4 mA je zapotfebi pfi min. Z. h. - nastavte par.6-51 Svorka 42, Vystup, min. méritko na 0 %

Vystupni signal 10 mA je zapottebi pfi max. Z. h. (100 % rozsahu) - nastavte par.6-52 Svorka 42, Vystup, max. méfitko na 200 %
(20 mA / 10 mA x 100 %=200 %).

A 2
20 mA )
- 2
-
- - g
- - Q
-
P -~
10 mA
0/4 mA !
0% 100% 200%
Min ref Max ref Max ref X 20/10

8.2.9 Zpétna vazba meénice, 20-**

Tato skupina parametr(l se pouziva ke konfiguraci zpétné vazby PID regulatoru, ktery Fidi vystupni kmitocet ménice kmitoctu.

20-12 Jednotka Z. h./zpétné vazby

Moznost: Funkce:
[0] Zadna

[1] * %

[5] pulsy/min.

[10] 1/min.

[11] ot./min.

[12] pulsy/s

[20] I/s

[21] I/min.
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[22] I/hod.

[24] m3/min.

[30] kg/s

[32] ka/hod.

[34] t/hod.

[41] m/min.

[60] °C

[71] bar

(73] kPa

[75] mm Hg

[120] GPM

[122] gal./min.

[124] CFM

[126] stopy3/min.

[130] Ib/s

[132] Ib/hod.

[141] stopy/min.

[160] °F

[171] Ib/palec2

[173] stopy WG

[180] HP Tento parametr uréuje jednotky pouzité pro Zzaddanou hodnotu a zpétnou vazbu, které PID regulator
pouziva k fizeni vystupniho kmito¢tu ménice kmitoCtu.
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20-21 Zadana hodnota 1

Rozsah: Funkce:
0.000 Pro- [-999999.999 - 999999.999 Pro- Z&dana hodnota 1 se v reZimu se zpétnou vazbou pouzivé k zadani Zadané hodnoty, kterou pouzivé
cessCtrlU-  cessCtrlUnit] PID regulator ménice kmitoctu. Informace naleznete v par. 20-20 Funkce zpétné vazby.
nit*
Upozornéni

Zde zadand zadana hodnota se pfida k libovolnym dal$Sim zapnutym Zadanym
hodnotam (viz skupina parametrd 3-1*).

20-81 PID, normalni nebo inverzni fizeni

Moznost: Funkce:
[0] * Normalni
[1] Inverzni Normadini [0] zpGsobi, ze vystupni kmitoCet ménice kmitoctu poklesne, je-li zpétna vazba vyssi nez

zadana hodnota. To je bézné u aplikaci s ventilatory a erpadly Fizenymi tlakem.
Inverzni[1] zpGsobi, ze vystupni kmitocet ménice kmitoCtu stoupne, je-li zpétna vazba vyssi nez
Zadana hodnota.

20-82 PID, aktivacni otacky [ot./min.]

Rozsah: Funkce:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] PFi prvnim spusténi se méni¢ kmitoctu nejprve rozbéhne na tyto vystupni otacky v rezimu bez zpétné
vazby podle aktivni doby rozbéhu. Kdyz dosdhne naprogramovanych vystupnich otacek, ménic¢ kmi-
toctu automaticky prepne do rezimu se zpétnou vazbou a PID reguldtor zacne fungovat. To je

uzitecné v aplikacich, kdy musi pohanéna zatéz po startu nejprve rychle akcelerovat na minimalni
otacky.

Upozornéni
Tento parametr je zobrazen pouze tehdy, kdyZ je par. 0-02 Jednotka otacek mo-
toru nastaven na [0], ot./min..

20-93 PID, proporcionalni zesileni

Rozsah: Funkce:

0.50 N/A*  [0.00 - 10.00 N/A] Kdy?Z je rozdil mezi zpétnou vazbou a Zadanou hodnotou mensi nez je hodnota tohoto parametru,
na displeji méni¢e kmito¢tu se zobrazi zpréva ,Zadana hodnota". Tento stav Ize zajistit externé
naprogramovanim funkce digitalniho vystupu na hodnotu Z&dana hodnota/bez vystrahy [8]. Navic
bude mit u sériové komunikace stavovy bit stavového slova méni¢e kmitotu pro stav Zadana hod-
nota hodnotu 1.

Sitka pasma Na Z3dané hodnoté se potita jako procento zadané hodnoty.

20-94 PID, integracni casova konstanta
Rozsah: Funkce:

20.00 s* [0.01 - 10000.00 s] Integracni ¢len pribézné pridava (integruje) odchylku mezi zpétnou vazbou a zadanou hodnotou.
To je zapotrebi kvili tomu, aby se odchylka blizila nule. Je-li tato hodnota mala, dojde k rychlé
Upravé otacek ménice kmitoctu. PouZzijete-li vsak pfili§ malou hodnotu, vystupni kmitocet ménice
kmitoctu by se mohl stat nestabilnim.
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8.2.10 22-** Rzné

Tato skupina obsahuje parametry pouZivané ke sledovani aplikaci pro vodarenstvi a zpracovani odpadnich vod.

22-20 Automatické nastaveni nizkého vykonu
Moznost: Funkce:

Je-li nastavena hodnota Zapnuto, je aktivovana sekvence automatického nastaveni, ktera automa-
ticky nastavi otacky priblizné na 50 a 85 % jmenovitych otacek motoru (par.4-13 Maximaini otacky
motoru [ot./min.], par. 4-14 Maximalni otacky motoru [Hz]). Pfi téchto dvou hodnotach otacek se
automaticky zméfi a ulozi spotfeba energie.

NeZ zapnete automatické nastaveni:

1.  Zavrete ventily, abyste vytvofili podminky nulového pritoku.

2. Méni¢ kmitoctu musi byt nastaven na rezim Bez zpétné vazby (par.1-00 ReZim konfigura-
ce).
Dilezité je také nastavit par. 1-03 Momentovd charakteristika.

[o] * Vypnuto
[1] Zapnuto
Upozornéni

Automatické nastaveni je tfeba provést ve chvili, kdy systém dosahl normalni provozni teploty!

Upozornéni

Je dilezité, aby byl par.4-13 Maximaini otdcky motoru [ot./min.] nebo par. 4-14 Maximaini otacky motoru [Hz] nastaven na maximalni
provozni otacky motoru!

Je ddlezité, abyste provedli automatické nastaveni pred konfiguraci integrovaného PI reguldtoru, protoze pfi zméné par.1-00 Rezim
konfigurace z rezimu Se zpétnou vazbou na rezim Bez zpétné vazby, dojde k vynulovani nastaveni.

Upozornéni
Ladéni proved'te pfi stejném nastaveni par. 1-03 Momentova charakteristika, jaké pouzijete pro provoz po ladéni.

22-21 Detekce nizkého vykonu

MozZnost: Funkce:
[o] * Vypnuto
[1] Zapnuto Pokud vyberete hodnotu Zapnuto, je tfeba pro zajisténi spravné cinnosti a nastaveni parametrd ve

skupiné 22-3*provést detekci nizkého vykonu!

22-22 Detekce nizkych otacek

Moznost: Funkce:
[0] * Vypnuto
[1] Zapnuto Zvolte Zapnuto, chcete-li zjistovat, kdy motor pracuje v otackach nastavenych v par.4-11 Minimain/

otacky motoru [ot./min.] nebo par. 4-12 Minimaini otacky motoru [Hz].
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22-23 Funkce pfi nulovém pritoku

Moznost: Funkce:

Spolecné akce pro detekci nizkého vykonu a detekci nizkych otacek (individualni vybér neni mozny).

[0] * Vypnuto

[1] Rezim spanku

[2] Vystraha Zpravy na displeji ovladaciho panelu LCP (je-li namontovan) nebo signal prostfednictvim relé nebo
digitalniho vystupu.

[3] Poplach Méni¢ kmitoctu vypne a motor zlstane zastaveny az do vynulovani.

22-24 Zpozdéni pfi nulovém pritoku
Rozsah: Funkce:

10 s* [1 - 600 s] Nastavte dobu, po jakou musi byt detekovan nizky vykon nebo nizké otacky, aby byl aktivovan signal
pro provedeni akci. Pokud stav zanikne pfed ubéhnutim ¢asovace, Casovac se vynuluje.

22-26 Funkce pfi chodu nasucho
Moznost: Funkce:

Aby bylo mozné pouzit detekci suchého Cerpadla, musi byt Detekce nizkého vykonu zapnuta (par.
22-21 Detekce nizkého vykonu) a uvedena v cinnost (bud’ pomoci par. 22-3*, Ladén/ vykonu pri
nulovém prijtoku, nebo par.22-20 Automatické nastaveni nizkého vykont).

[0] * Vypnuto

[1] Vystraha Zpravy na displeji ovladaciho panelu LCP (je-li namontovan) nebo signal prostfednictvim relé nebo
digitalniho vystupu.

[2] Poplach Méni¢ kmito¢tu vypne a motor zlistane zastaveny az do vynulovani.

22-27 Zpozdéni pfi chodu nasucho
Rozsah: Funkce:

10 s* [0 - 600 s] Definuje, jak dlouho musi trvat stav chodu nasucho, nez je vydana vystraha nebo poplach.

22-30 Vykon pFi nulovém priitoku
Rozsah: Funkce:

0.00 kw*  [0.00 - 0.00 kW] Zobrazeni vypocitaného vykonu pri nulovém pritoku pfi aktudlnich otackéch. Jestlize vykon pokles-
ne na zobrazenou hodnotu, méni¢ kmito¢tu vyhodnoti situaci jako situaci nulového priétoku.

22-31 Faktor korekce vykonu
Rozsah: Funkce:

100 %* [1 - 400 %] Proved'te korekce vypocitaného vykonu v par. par.22-30 Vykon pri nulovém pritoku.
Pokud je zjistén nulovy préitok v situaci, kdy by byt zjistén nemél, mélo by se nastaveni snizit. Pokud
vsak nulovy pritok zjistén neni a mél by, nastavena hodnota by méla byt zvysena nad 100 %.

22-32 Nizké otacky [ot./min.]
Rozsah: Funkce:

0 RPM* [0 - par. 22-36 RPM] Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-02 Jednotka otdcek motoru nastaven na otacky za
minutu (pokud jsou nastaveny Hz, neni parametr zobrazen).
Nastavte pouzité otacky na hodnotu 50 %.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni detekce nulového préitoku.
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22-33 Nizké otacky [Hz]
Rozsah: Funkce:

0 Hz* [0.0 - par. 22-37 Hz] Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-02 Jednotka otacek motoru nastaven na Hz (pokud
jsou nastaveny ot./min., neni parametr zobrazen).
Nastavte pouzité otacky na hodnotu 50 %.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni detekce nulového préitoku.

22-34 Vykon pri nizkych otackach [kW]

Rozsah: Funkce:

0 kw* [0.00 - 0.00 kW] Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-03 Regionalni nastaveni nastaven na hodnotu Mezi-
narodni (pokud je vybrano US, neni parametr zobrazen).
Nastavte spotrebu energie na Urover otacek 50 %.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni detekce nulového priitoku.

22-35 Vykon pfi nizkych otackach [HP]

Rozsah: Funkce:

0 hp* [0.00 - 0.00 hp] Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-03 Regionéin/ nastaveninastaven na hodnotu US (po-
kud je vybrano Mezinarodni, neni parametr zobrazen).
Nastavte spotrebu energie na Groven otacek 50 %.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni detekce nulového priitoku.

22-36 Vysoké otacky [ot./min.]
Rozsah: Funkce:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-02 Jednotka otdcek motoru nastaven na otacky za
minutu (pokud jsou nastaveny Hz, neni parametr zobrazen).
Nastavte pouzité otacky na hodnotu 85 %.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni detekce nulového préitoku.

22-37 Vysoké otacky [Hz]
Rozsah: Funkce:

0.0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-02 Jednotka otdcek motoru nastaven na Hz (pokud
jsou nastaveny ot./min., neni parametr zobrazen).
Nastavte pouzité otacky na hodnotu 85 %.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni detekce nulového priitoku.

22-38 Vykon p¥i vysokych otackach [kW]
Rozsah: Funkce:

0 kw* [0.00 - 0.00 kW] Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-03 Regionalni nastaveni nastaven na hodnotu Mezi-
narodni (pokud je vybrano US, neni parametr zobrazen).
Nastavte spotfebu energie na Uroveri otacek 85 %.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni detekce nulového priitoku.

22-39 Vykon pri vysokych otackach [HP]
Rozsah: Funkce:

0 hp* [0.00 - 0.00 hp] Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-03 Regionaini nastaveninastaven na hodnotu US (po-
kud je vybrano Mezinarodni, neni parametr zobrazen).
Nastavte spotfebu energie na Uroven otacek 85 %.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni detekce nulového priéitoku.

22-40 Min. doba béhu
Rozsah: Funkce:

10 s* [0 - 600 s] Nastavte pozadovanou minimalni dobu béhu motoru po zadani prikazu Start (pomoci digitalniho
vstupu nebo sbérnice) predtim, nez prejde do rezimu spanku.
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22-41 Min. doba spanku
Rozsah: Funkce:

10 s* [0 - 600 s] Nastavte minimalni pozadovanou dobu stravenou v rezimu spanku. Toto nastaveni potlai veskeré
podminky zplsobujici probuzeni.

22-42 Otacky probuzeni [ot./min.]
Rozsah: Funkce:

0 RPM* [par. 4-11 - par. 4-13 RPM] Tento parametr se pouZzije, pokud byl par. 0-02 Jednotka otacek motoru nastaven na otacky za
minutu (pokud jsou nastaveny Hz, neni parametr zobrazen). PouZije se pouze tehdy, pokud je par.
1-00 ReZim konfigurace nastaven na hodnotu Bez zpétné vazby a Zadana hodnota otacek je apli-
kovana externi fidici jednotkou.
Nastavte zadanou hodnotu otacek, pfi které by mél byt zrusen rezim spanku.

22-43 Otacky probuzeni [Hz]
Rozsah: Funkce:

0 Hz* [par. 4-12 - par. 4-14 Hz] Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-02 Jednotka otdcek motoru nastaven na Hz (pokud
jsou nastaveny ot./min., neni parametr zobrazen). PouZije se pouze tehdy, pokud je par.1-00 ReZim
konfigurace nastaven na hodnotu Bez zpétné vazby a zadana hodnota otacek je aplikovana externim
regulatorem fidicim tlak.

Nastavte zadanou hodnotu otacek, pii které by mél byt zrusen rezim spanku.

22-44 Budici rozdil z.h./zp.v.
Rozsah: Funkce:

10%* [0-100%] Pouzije se pouze tehdy, pokud je par. 1-00 RezZim konfigurace nastaven na hodnotu Se zpétnou
vazbou a tlak je Fizen integrovanym PI regulatorem.
Nastavte povoleny pokles tlaku v procentech Zadané hodnoty tlaku (Pset) pfedtim, neZ dojde ke
zruSeni rezimu spanku.

Upozornéni
Je-li ménic pouzit v aplikaci, kde je integrovany PI regulator nastaven v parametru
20-71, PID, Normadlni nebo inverzni fizenj, na inverzni fizeni, automaticky bude

pripoCtena hodnota nastavend v parametru 22-44.

7 v

22-45 Zvyseni zadané hodnoty
Rozsah: Funkce:

0 %* [-100 - 100 %] PouZije se pouze tehdy, pokud je par.1-00 ReZim konfigurace nastaven na hodnotu Se zpétnou
vazbou a je pouzit integrovany PI reguldtor. Napf. v systémech s fizenim konstantniho tlaku je
vyhodné pred zastavenim motoru zvysit tlak v systému. Tim se prodlouzi ¢as pred zastavenim mo-
toru a predejde se tak ¢astému spusténi a zastaveni.

Nastavte pozadovany pretlak nebo prekroceni teploty v procentech Zadané hodnoty tlaku (Pset)
nebo teploty predtim, nez ménic prejde do rezimu spanku.

Pokud nastavite 5 %, bude tlak zvysen na Pset*1,05. Zaporné hodnoty Ize pouZit napriklad u Fizeni
chladicich véZi, kde je potfebna zaporna zména.

22-46 Max. doba zvySeni
Rozsah: Funkce:

60 s* [0 - 600 s] Pouzije se pouze tehdy, pokud je par.1-00 ReZim konfigurace nastaven na hodnotu Se zpétnou
vazbou a tlak je Fizen integrovanym PI regulatorem.
Nastavte maximalni dobu, po kterou bude povolen rezim zvySeni. Pfi prekroCeni nastavené doby
ménic prejde do rezimu spanku a nebude cekat na dosazeni nastavené zvysené hodnoty tlaku.
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22-50 Funkce na konci kFivky

Moznost: Funkce:

[0] * Vypnuto Sledovani konce kfivky neni aktivni.

[1] Vystraha Na displeji je zobrazena vystraha [W94].

[2] Poplach Byl ohlasen poplach a méni¢ kmitoctu vypnul. Na displeji se zobrazi zprava [A94].
Upozornéni

Automaticky restart vynuluje poplach a znovu spusti systém.

v av s . g Ve

22-51 Zpozdeni funkce na konci krivky
Rozsah: Funkce:

10 s* [0 - 600 s] Kdyz je zjistén konec kfivky, aktivuje se Casovac. Jestlize zdistane po celou dobu nastavenou v tomto
parametru stav konce krivky setrvaly, aktivuje se funkce nastavena v par.22-50 Funkce na konci
kFivky. Jestlize stav pomine pred uplynutim nastavené doby, Casovac se vynuluje.

22-80 Kompenzace priitoku

Moznost: Funkce:
[0] * Vypnuto [0] Wpnuto: Kompenzace zadané hodnoty neni zapnuta.
[1] Zapnuto [1] Zapnuto: Kompenzace zadané hodnoty je zapnuta. Zapnutim tohoto parametru umoznite pouziti

Zadané hodnoty s kompenzaci pritokem.

22-81 Aproximace obdélnikové krivky

Rozsah: Funkce:

100 %* [0 - 100 %] Priklad 1:
Nastavenim tohoto parametru nastavite tvar fidici kfivky.
0 = Linearni
100 % = Idealni tvar (teoreticky).

Upozornéni

Poznamka: Neni zobrazen pfi spusténi v kaskadé.

ﬂ (tlak) -
:
3
Ridicl
Q (p:inok]
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22-82 Vypocet pracovniho bodu

Moznost: Funkce:

Priklad 1: Otacky v planovaném bodé jsou znamé:

H (tiak)
A

130BA385.11

H DESIGN
Zadana
hodnota

Hun
p22-83 T
P22-84 Ridici \7’

P22-87

Q (p:mok)

V technickych Gdajich s charakteristikami konkrétniho zafizeni pfi rliznych otackach odectéte hod-
notu ziskanou pomoci bod& Hpesien @ Qpesien. Tim ziskate bod A, coz je planovany pracovni bod
systému. Zjistéte charakteristiky Cerpadla v tomto bodé a naprogramujte odpovidajici otacky. Ot-
acky pri nulovém préitoku urcite zavienim ventild a upravenim otacek tak, az dosahnete hodnoty
Hmin.

Nastavenim par.22-81 Aproximace obdélnikové krivky potom miizete spojité upravit tvar Fidici kiv-
ky.

Priklad 2:

Otacky v planovaném bodé nejsou znamé: Pokud nejsou znamé otacky v planovaném bodé, je tfeba

urcit pomoci technickych (dajd na fidici kfivce dalsi referencni bod. Vynesete-li na kfivku pro jme-
novité otacky planovany tlak (Hpesien, bod C), urcite préitok pfi tlaku Qrateo. Podobné, vynesete-li
planovany pritok (Qoesien, bod D), urcite tlak Hp pfi daném prétoku. Se znalosti téchto dvou bod{
na kfivce Cerpadla a vySe popsané hodnoty Hvin méize méni¢ kmitoctu vypocitat referencni bod B a
vytvorit Fidici kiivku, ktera bude zahrnovat také planovany pracovni bod systému A.

H (tlak)
A

130BA387.11

Heated £ — s — -
P22-88

H DESIGN
Zadana
hodnota

Hvin -
P22-83/
P22-84 Ridici

I
I
|
|
|
P22-87 ;

Qpesion dRATED Q (prutok)
P22-89  P22-90

[0] * Vypnuto Vypnuto [0F Vypocet pracovniho bodu neni zapnut. Tuto hodnotu pouZzijte, jestlize jsou znamy
otacky v planovaném bodé (viz vySe uvedena tabulka).

[1] Zapnuto Zapnuto [1] : VypocCet pracovniho bodu je zapnut. Zapnutim tohoto parametru umoznite vypocet
neznamého planovaného pracovniho bodu systému pfi otackach 50/60 Hz ze sady vstupnich dat v
par.22-83 Otacky pfi nulovém pridtoku [ot./min.] par.22-84 Otacky pri nulovém pritoku [Hz], par.

22-87 Tiak pii otackdch nulového prijtoku, par.22-88 Tiak pri jmenovitych otdckdch,

par. 22-89 Prijtok v plénovaném bod€ a par.22-90 Pritok pri jmenovitych otdckach.
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22-84 Otacky pri nulovém pritoku [Hz]
Rozsah: Funkce:
50.0 Hz* [0.0 - par. 22-86 Hz] Rozliseni 0,033 Hz.

Otacky motoru v Hz, pfi kterych je préitok nulovy a je dosazeno minimalniho tlaku Huiv. Nebo Ize
zadat otacky v ot./min. v par.22-83 Otacky pfi nulovém pritoku [ot./min.]. Pokud pouZzijete v
par. 0-02 Jednotka otacek motoru Hz, mél by byt pouzit také par.22-86 Otacky v planovaném bodé
[Hz]. Tuto hodnotu urcite zavienim ventil& a snizenim otacek tak, aby bylo dosazeno minimalniho
tlaku Hmn.

22-85 Otacky v planovaném bodé [ot./min.]
Rozsah: Funkce:
1500. RPM* [par. 22-83 - 60000. RPM] Rozlideni 1 ot./min.

Parametr je zobrazen pouze tehdy, jestlize je par.22-82 Vypocet pracovniho bodu nastaven na hod-
notu Wypnuto. Zde se zadavaji v ot./min. otacky motoru, pfi kterych by mélo byt dosazeno
planovaného pracovniho bodu systému. Nebo Ize zadat otacky v Hz v par.22-86 Otacky v planova-
ném bodé [Hz]. Pokud pouZijete v par. 0-02 Jednotka otacek motoru ot./min., mél by byt pouzit
také par.22-83 Otdcky pri nulovém pritoku [ot./min.].

22-86 Otacky v planovaném bodé [Hz]

Rozsah: Funkce:
50/60.0 [par. 22-84 - par. 4-19 Hz] Rozliseni 0,033 Hz.
Hz*

Parametr je zobrazen pouze tehdy, jestlize je par.22-82 VWpocet pracovniho bodu nastaven na hod-
notu Vypnuto. Zde se zadavaji v Hz otacky motoru, pri kterych je dosazeno planovaného pracovniho
bodu systému. Nebo Ize zadat otacky v ot./min. v par.22-85 Otacky v plénovaném bodé [ot/
min.]. Pokud pouZijete v par. 0-02 Jednotka otdcek motoru Hz, mél by byt pouzit také par.
22-83 Otacky pri nulovém pritoku [ot./min.].

22-87 Tlak pfi otackach nulového pritoku

Rozsah: Funkce:
0.000 N/A*  [0.000 - par. 22-88 N/A] Zadejte tlak Hvin odpovidajici otackam pfi nulovém pritoku v jednotkach Zédané hodnoty/zpétné
vazby.

22-88 Tlak pfi jmenovitych otackach
Rozsah: Funkce:

999999.999 [par. 22-87 - 999999.999 N/A] Zadejte hodnotu odpovidajici tlaku pfi jmenovitych otackach v jednotkach Zadané hodnoty/zpétné
N/A* vazby. Tuto hodnotu Ize definovat pomoci technickych udajd.

22-83 Otacky pFi nulovém pritoku [ot./min.]

Rozsah: Funkce:

300. RPM* [0 - par. 22-85 RPM] Rozliseni 1 ot./min.
Otacky motoru v ot./min., pfi kterych je pritok Is nulovy a je dosazeno minimalniho tlaku Hwin.
Nebo Ize zadat otacky v Hz v par.22-84 Otacky pri nulovém pritoku [Hz]. Pokud pouZijete v
par. 0-02 Jednotka otacek motoru ot./min., mél by byt pouzit také par.22-85 Otacky v planovaném

bodé [ot./min.]. Tuto hodnotu urcite zavienim ventil&i a snizenim otacek tak, aby bylo dosazeno
minimalniho tlaku Hwm.

22-90 Priitok pfi jmenovitych otackach
Rozsah: Funkce:

0.000 N/A*  [0.000 - 999999.999 N/A] Zadejte hodnotu odpovidajici pritoku pfi jmenovitych otackach. Tuto hodnotu Ize definovat pomoci
technickych adajd.
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8.2.11 Nacasované akce, 23-0*

Nacasované akce pouZijte pro akce, které je tfeba provadét na denni nebo tydenni bazi, napfiklad réizné Zadané hodnoty pro pracovni a mimopracovni
dobu. V ménici kmitoctu je moZné naprogramovat aZ 10 nacasovanych akci. Cislo natasované akce se vybira v seznamu pi zadavéni skupiny parametrd
23-0* pomoci ovladaciho panelu LCP. Vybrané &islo natasované akce je potom uvedeno v parametrech par.23-00 Cas zapnuti— par.23-04 Vyskyt. Kazda
nacasovana akce je rozdélena na ¢as zapnuti a ¢as vypnuti, ve kterych Ize provést dvé riizné akce.

Upozornéni
Aby nacasované akce spravné fungovaly, musi byt spravné naprogramovany hodiny (skupina parametré 0-7*).

Upozornéni
Pokud montujete volitelnou kartu MCB109 s analogovymi vstupy a vystupy, je na ni zahrnuta funkce zalohovani data a ¢asu pomoci
baterie.

23-00 Cas zapnuti

Pole [10]
Rozsah: Funkce:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Nastavuje Cas zapnuti pro nacasovanou akci.

Upozornéni
Ménic kmitoctu neni vybaven zélohovanim funkce hodin a po vypnuti napajeni se

obnovi vychozi nastaveni data a ¢asu (2000-01-01 00:00), pokud neni nainsta-
lovéan modul hodin realného Casu se zalohovanim. V par. 0-79 Chyba hodin |ze
naprogramovat vystrahu pro pfipad, Ze hodiny nebyly nastaveny spravné, tedy
napr. po vypnuti.

23-01 Akce zapnuti

Pole [10]

Moznost: Funkce:
Vyberte akci v dob& ZAPNUTI. Popisy moznosti naleznete u par. 13-52 Akce SL reguildtoru.

[o] * DISABLED

[1] Z4dna akce

[2] Vybrat sadu 1

[3] Vybrat sadu 2

[4] Vybrat sadu 3

[5] Vybrat sadu 4

[10] Zvolit pevnou Z. h. 0

[11] Zvolit pevnou Z. h. 1

[12] 2Zvolit pevnou z. h. 2

[13] 2Zvolit pevnou z. h. 3

[14] 2Zvolit pevnou Z. h. 4

[15] Zvolit pevnou Z. h. 5

[16] Zvolit pevnou Z. h. 6

[17] Zvolit pevnou Z. h. 7

[18] Zvolit rampu 1

[19] Zvolit rampu 2

[22] B&h
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[23] Zpétny chod

[24] Stop

[26] DC stop

[27] Volny dobéh

[28] UloZeni vystupu

[29] Spustit Casovac 0
[30] Spustit casovac 1
[31] Spustit ¢asovac 2
[32] Dig. vystup A nizky
[33] Dig. vystup B nizky
[34] Dig. vystup C nizky
[35] Dig. vystup D nizky
[36] Dig. vystup E nizky
[37] Dig. vystup F nizky
[38] Dig. vystup A vysoky
[39] Dig. vystup B vysoky
[40] Dig. vystup C vysoky
[41] Dig. vystup D vysoky
[42] Dig. vystup E vysoky
[43] Dig. vystup F vysoky
[60] Vynulovat pocitadio A
[61] Vynulovat pocitadio B
[70] Spustit casovac 3
[71] Spustit asovac 4
[72] Spustit ¢asovac 5
[73] Spustit Casovac 6
[74] Spustit ¢asovac 7

23-02 Cas vypnuti

Pole [10]
Rozsah: Funkce:
0 N/A* [0 -0 N/A] Nastavuje dobu VYPNUTI pro nacasovanou akci.

Upozornéni

Ménic kmitoCtu neni vybaven zélohovanim funkce hodin a po vypnuti napajeni se
obnovi vychozi nastaveni data a ¢asu (2000-01-01 00:00), pokud neni nainsta-
lovéan modul hodin realného Casu se zélohovanim. V par. 0-79 Chyba hodin |ze
naprogramovat vystrahu pro pfipad, Ze hodiny nebyly nastaveny spravné, tedy
napr. po vypnuti.

23-03 Akce vypnuti

Pole [10]
Moznost: Funkce:
Vyberte akci v dobé vypnuti. Popisy moznosti naleznete u par. 13-52 Akce SL reguldtoru.
[o] * DISABLED
[1] Z&dna akce
[2] Vybrat sadu 1
[3] Vybrat sadu 2
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[4] Vybrat sadu 3

[10] 2Zvolit pevnou z. h. 0

[12] 2Zvolit pevnou Z. h. 2

[14] Zvolit pevnou Z. h. 4

[16] 2Zvolit pevnou z. h. 6

[18] 2Zvolit rampu 1

[22] B&h

[24] Stop

[27] Volny dobéh

[29] Spustit ¢asovac 0

[31] Spustit Casovac 2

[33] Dig. vystup B nizky

[35] Dig. vystup D nizky

[37] Dig. vystup F nizky

[39] Dig. vystup B vysoky

[41] Dig. vystup D vysoky

[43] Dig. vystup F vysoky

[61] Vynulovat pocitadlo B

[71] Spustit Casovac 4

[73] Spustit ¢asovac 6
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Pole [10]

MozZnost: Funkce:
Vyberte dny, ve kterych bude pouZita nacasovana akce. Zadejte pracovni a nepracovni dny v
par. 0-81 Pracovni dny, par. 0-82 Dalsi pracovni dny a par. 0-83 Dalsi nepracovni dny.

[0] * Kazdy den

[1] Pracovni dny

[2] Nepracovni dny

[3] Pondéli

[4] Utery

[5] Stfeda

[6] Cevrtek

[7] Patek

[8] Sobota

[9] Nedéle

8.2.12 Funkce aplikaci ve vodarenstvi, 29-**

Tato skupina obsahuje parametry pouZivané ke sledovani aplikaci pro vodarenstvi a zpracovani odpadnich vod.

29-00 PInéni potrubi zapnuto

Moznost: Funkce:
[0] * Vypnuto Zvolite-li hodnotu Zapnuto, bude se potrubi pinit uzivatelem stanovenou rychlosti.
[1] Zapnuto Zvolite-li hodnotu Zapnuto, bude se potrubi pinit uzivatelem stanovenou rychlosti.

29-01 Rychlost pInéni potrubi [ot./min.]
Rozsah: Funkce:

Minimaini  [Minimalni otacky - Maximalni ota¢- Nastavte rychlost pInéni pro horizontaini potrubni systémy. Rychlost Ize vybrat v Hz nebo v ot./min.
otacky* ky] podle voleb provedenych v par. 4-11 / par. 4-13 (ot./min.) nebo 4-12 / par. 4-14 (Hz).

29-02 Rychlost pInéni potrubi [Hz]

Rozsah: Funkce:

Minimaini  [Minimalni otacky - Maximalni ota¢- Nastavte rychlost pInéni pro horizontaini potrubni systémy. Rychlost Ize vybrat v Hz nebo v ot./min.
otacky mo- ky] podle voleb provedenych v par. 4-11 / par. 4-13 (ot./min.) nebo 4-12 / par. 4-14 (Hz).

toru*

29-03 Doba plInéni potrubi
Rozsah: Funkce:
0 s* [0 - 3600 s] Nastavte dobu pInéni pro horizontalni potrubni systémy.

29-04 Rychlost pInéni potrubi

Rozsah: Funkce:

0,001 jed- [0,001 —999 999,999 jednotek/s] Udava rychlost pinéni v jednotkach/s pomoci PI regulatoru. Jednotky rychlosti pinéni jsou jednotky

notek/s* zpétné vazby/s. Tato funkce se pouziva pro plnéni vertikalnich potrubnich systém, ale bude aktivni
i po vypréeni doby pinéni, az do okamziku dosaZeni hodnoty nastavené v par. 29-05 Zadana hodnota
tlaku plnéni.

29-05 Zadana hodnota tlaku pInéni
Rozsah: Funkce:

0s* [0 —999999,999 s] Udava zadanou hodnotu tlaku pinéni, pfi které bude vypnuta funkce plnéni potrubi a fizeni pfevezme
PID regulator. Tuto funkci mézete pouZit pro horizontalni i vertikalni potrubni systémy.
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8.3 Moznosti parametri

8.3.1 Vychozi nastaveni

Zmény za provozu:
+TRUE" (,LANO") znamena, Ze parametr Ize ménit, kdyZ je méni¢ kmitoCtu v ¢innosti a ,FALSE" (,NE*) znamena, Ze pred provedenim zmény je nutno
ménic zastavit.

4-Set-up (4 sady parametr{):

'All set-up' (RGzna nastaveni): Parametr Ize jednotlivé nastavit v kazdém ze CtyF nastaveni, takZze kazdy parametr mize mit Ctyfi rlizné hodnoty.
"1 set-up’ (1 nastaveni): Hodnota bude stejna ve vSech nastavenich.

SR: (bez jednotky):
Spojeno s velikosti Neni definovana zadna vychozi hodnota.

Prevodni index:
Toto Cislo odkazuje na faktor konverze, ktery se pouZije pfi zapisu nebo Cteni prostfednictvim ménice kmitoctu.

PFevodniindex | 100 | 67 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | ¢+ | o | 1] 2 | 3] -4 | -5 | -6
PFevodni faktor | 1 | 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 | 1000 | 100 | 10 | 1 | 041 | 0,00 | 0,001 | 0,0001 |0,00001]| 0,000 001
Typ dat Popis Typ

2 Celociselny 8 Int8

3 Celociselny 16 Int16

4 Celociselny 32 Int32

5 Bez znaménka 8 Uint8

6 Bez znaménka 16 Uint16

7 Bez znaménka 32 Uint32

9 Viditelny fetézec VisStr

33 Normalizovana hodnota, 2 baijty N2

35 Bitova posloupnost 16 booleovskych promé&nnych V2

54 Casovy rozdil bez data TimD
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VLT® AQUA Drive
Navod k pouZivani M 9 Odstranovani problém{
9 Odstranovani problému

9.1 Poplachy a vystrahy

Vystraha nebo poplach jsou signalizovany pfislusnou kontrolkou na pfedni strané ménice kmitoctu zobrazeny kédem na displeji.

Vystraha z{istava aktivni, dokud neni odstranéna jeji pfi¢ina. Za urcitych okolnosti mize motor pokraCovat v ¢innosti. Vystrazné zpravy mohou byt kritické,
ale nemusi tomu tak byt.

V pripadé poplachu méni¢ kmitoctu vypne. Poplachy je tfeba vynulovat, aby bylo mozné po odstranéni jejich pficiny znovu obnovit ¢innost.

MiiZete tak udinit étyfmi zplisoby:
1. Pomoci ovladaciho tlacitka [RESET] na ovladacim panelu LCP.

2. Prostfednictvim digitalniho vstupu s funkci ,Resetovat".
3. Prostrednictvim sériové komunikace nebo dopliiku Fieldbus.

4. Automatickym vynulovanim pomoci funkce [Auto Reset], coZ je vychozi nastaveni ménice VLT AQUA Drive. DalSi informace naleznete v popisu
par. 14-20 Zplsob resetu v Pfiru¢ce programatora ménice VLT AQUA Drive

Upozornéni
Po ru¢nim vynulovani pomoci tlatitka [RESET] na ovladacim panelu restartujte motor stisknutim tlacitka [AUTO ON] nebo [HAND ON].

Pokud poplach nelze vynulovat, mozna nebyla odstranéna jeho pricina, nebo doslo pfi poplachu k vypnuti, zablokovani (viz také tabulka na nasledujici
strance).

U poplachd, pfi kterych doslo kvdli dalsi ochrané k zablokovani, je tfeba pfed vynulovanim poplachu vypnout sitové napajeni. Po opétovném zapnut jiz
neni méni¢ kmito¢tu zablokovan a Ize ho po odstranéni pficiny resetovat vyse popsanym zplisobem.

Poplachy, u kterych nedojde k zablokovani, Ize také vynulovat pomoci funkce automatického vynulovani v parametru 14-20 (Upozornéni: automatické
probuzeni je mozné!)

Pokud je u kédu v tabulce na nésleduijici strance vyznacena vystraha i poplach, znamena to, Ze poplachu predchazi vystraha, nebo Ze Ize urcit, zda bude
pro danou chybu zobrazena na displeji vystraha nebo poplach.

To je mozné napriklad v parametru 1-90 7epelna ochrana motoru. Po vyvolani poplachu nebo vystrahy motor dobéhne a na ménici kmitoctu blika poplach
nebo vystraha. Po odstranéni problému uZ pouze blika poplach.
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C. Popis Vystraha  Poplach/Vypnuti Poplach/zablokovani Z4dana hodnota para-
metru

1 Napéti nizsi nez 10 V X

2 Chyba pracovni nuly (X) (X) 6-01

3 Bez motoru (X) 1-80

4 Ztrata faze sité (X) (X) (X) 14-12

5 Vysoké napéti stejnosmérného meziobvodu X

6 Nizké napéti stejnosmérného meziobvodu X

7 Stejnosmérné prepéti X X

8 Stejnosmérné podpéti X X

9 Invertor pretizen X X

10 Prehfati ETR motoru (X) (X) 1-90

11 Prehrati termistoru motoru X) X) 1-90

12 Momentové omezeni X X

13 Nadproud X X X

14 Zemni spojeni X X X

15 Potize s hardwarem X X

16 Zkrat X X

17 Uplynuti ¢asové prodlevy fidiciho slova X) X) 8-04

25 Zkrat brzdného rezistoru X

26 Mezni hodnota vykonu brzdného rezistoru X) X) 2-13

27 Zkrat brzdného stfidace X X

28 Kontrola brzdy (X) (X) 2-15

29 Prehrati vykonové karty X X X

30 Chybéjici motorova faze U X) X) X) 4-58

31 Chybéjici motorova faze V (X) (X) (X) 4-58

32 Chybéjici motorova faze W X) X) X) 4-58

33 Porucha nabiti X X

34 Chyba komunikace se sbérnici Fieldbus X X

38 Vnitini zavada X X

47 Nizké napéti 24V zdroje X X X

48 Nizké napéti 1,8V zdroje X X

50 AMA - kalibrace se nepodafila X

51 AMA - kontrola Unom @ Inom X

52 AMA, m. proud X

53 AMA - prilis velky motor X

54 AMA - pfilis maly motor X

55 AMA - parametr mimo rozsah X

56 Automatické prizplisobeni k motoru pferuseno uziva- X

telem

57 AMA - Casovy interval X

58 AMA - vnitfni chyba X X

59 Proudové omezeni X

61 Chyba sledovani X) X) 4-30

62 Vystupni kmitoCet pfi maximalni hodnoté X

64 Mezni hodnota napéti X

65 Prehrati Fidici karty X X X

66 Nizka teplota chladice X

67 Konfigurace volitelného dopliiku se zménila X

68 Bezpecné zastaveni aktivovano X

80 Ménic byl inicializovan na vychozi hodnotu X

Tabulka 9.1: Seznam kdédd poplach@/vystrah

(X) Zavisi na parametru

Indikace LED
Vystraha Zlutd
Poplach bliké ervena
Zablokovano Zlutd a Cervena
146
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Vystrazné slovo

Kontrola brzdy

Teplota vykonové karty
Zemni spojeni

Teplota Fidici karty
Prodleva RS

Nadproud

Mezni hodnota momentu Mezni hodnota momentu

Poplach term.
Poplach ETR m.
Pretizeni stf.
Podp. meziobv.
Prepéti v mez.

Nizké DC napéti
Vysoké DC nap.
Vypadek s. faze

Chyba pracovni nuly
Pod 10 V

Pretizeni brzdy
Brzdny rezistor
Brzda, IGBT

Mezni hodnota otacek
Porucha Field.

N. nap. (24 V)
Porucha napaj.
Proudové omezeni
Nizka teplota

Mezni hodnota napéti
Nepouzito

NepouZito

Nepouzito

Poplachové slovo a rozsifené stavové slovo

Bit Hexadecimal- Dekadicky Poplachové slovo
né

0 00000001 1 Kontrola brzdy

1 00000002 2 Teplota vykonové karty

2 00000004 4 Zemni spojeni

3 00000008 8 Teplota Fidici karty

4 00000010 16 Prodleva RS

5 00000020 32 Nadproud

6 00000040 64

7 00000080 128 Poplach term.

8 00000100 256 Poplach ETR m.

9 00000200 512 Pretizeni stf.

10 00000400 1024 Podp. meziobv.

11 00000800 2048 Prepéti v mez.

12 00001000 4096 Zkrat

13 00002000 8192 Nabijeci proud

14 00004000 16384 Vypadek s. faze

15 00008000 32768 AMA neprobéhlo v porad- Bez motoru

ku

16 00010000 65536 Chyba pracovni nuly

17 00020000 131072 Vnitini zavada

18 00040000 262144 Pretizeni brzdy

19 00080000 524288 Vypadek faze U

20 00100000 1048576 Vypadek faze V

21 00200000 2097152 Vypadek faze W

22 00400000 4194304 Porucha Field.

23 00800000 8388608 N. nap. (24 V)

24 01000000 16777216 Porucha napaj.

25 02000000 33554432 N. nap. (1,8 V)

26 04000000 67108864 Brzdny rezistor

27 08000000 134217728 Brzda, IGBT

28 10000000 268435456 Zména doplriku

29 20000000 536870912 Ménic inicializ.

30 40000000 1073741824 Bezpecné zastaveni

Rozsifené stavové slovo

Rozbéh/dobéh
AMA spusténo

Start ve/proti sméru hod. ruc.

Korekce kmitoctu dol@
Korekce kmitoctu nahoru
Vysoka zpétna vazba
Nizka zpétna vazba
Velky vystupni proud
Maly vystupni proud

Vys. otacky

Nizky vystupni kmitocet
Kontrola brzdy probéhla v
poradku

Max. brzdéni

Brzdéni

Mimo rozsah otacek
Rizeni prepéti je aktivni

Tabulka 9.2: Popis poplachového slova, vystrazného slova a rozsifeného stavového slova

Poplachova slova, vystrazna slova a rozsifena stavova slova mohou byt pro diagnostiku odectena prostrednictvim sériové sbérnice nebo volitelného

dopliiku Fieldbus. Viz téZ par. 16-90, 16-92 a 16-94.

9.1.1 Chybové zpravy

VYSTRAHA 1, Napéti nizsi nez 10 V:

10voltové napéti ze svorky 50 na Fidici karté je nizsi nez 10 V.

Snizte zatizeni svorky 50, protozZe zdroj napéti 10 V je pretizen. Max. 15
mA, nebo min. 590 Q.

VYSTRAHA/POPLACH 2, Chyba pracovni nuly:

Signal na svorce 53 nebo 54 je nizsi nez 50 % hodnoty nastavené v pa-
rametrech par.6-10 Svorka 53, nizké napéti; par. 6-12 Svorka 53, maly
proud, par.6-20 Svorka 54, nizké napétinebo par. 6-22 Svorka 54, maly
proud.

WSTRAHA/ POPLACH 3, Bez motoru:
K vystupu ménice kmitoCtu nebyl pfipojen zadny motor.

VYSTRAHA/POPLACH 4, Ztrata faze sit&:

Na strané napajeni chybi faze, nebo je nesymetrie napajeciho napéti prilis
vysoka.

Toto hlaSeni se zobrazi také v ptipadé poruchy vstupniho usmérfiovace v
ménici kmitoCtu.

Zkontrolujte napdjeci napéti a napajeci proudy ménice kmitoctu.
VYSTRAHA 5, Vysoké napéti stejnosmérného meziobvodu:
Napéti meziobvodu (DC) je vySsi nez mezni hodnota prepéti Fidiciho sy-
stému. Ménic¢ kmitoctu je presto aktivni.

VYSTRAHA 6, Nizké napéti stejnosmérného meziobvodu:

Napéti meziobvodu (DC) je nizsi nez mezni hodnota podpéti fidiciho sy-
stému. Ménic¢ kmitoctu je presto aktivni.
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VYSTRAHA/POPLACH 7, Piepéti v meziobvodu:

Pokud napéti v meziobvodu prekro¢i mezni hodnotu, méni¢ kmitoctu po

urcité dobé vypne.

Napravy:

Zvolte funkci Rizeni prepéti v par. 2-17 Rizeni prepéti

Pfipojte brzdny rezistor

Prodluzte dobu rozbéhu nebo dobéhu

Aktivujte funkce v par. 2-10 Funkce brzdy

Zvyseni par. 14-26 ZpoZdéni vypnuti pri poruse stridace

Zvolenim funkce Fizeni prepéti se prodlouzi doby rozbéhu a dobéhu.

Limity poplachu/vystrahy:

Napét'ovy rozsah

3 x200-240 VAC 3 x 380-500 V AC

meziobvodu 1,35.

[VDC] [VDC]
Podpéti 185 373
Vystraha: Nizké napéti 205 410
Vystraha - vysoké napéti 390/405 810/840
(bez brzdy - s brzdou)
Prepéti 410 855

Uvedené hodnoty napéti plati pro meziobvod ménice kmitoctu s to-
leranci + 5 %. Odpovidajici napajeci napéti ziskate, vydélite-li napéti
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VYSTRAHA/POPLACH 8, Podpéti v meziobvodu:

Jestlize napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod dolni mezni hod-
notu napéti (viz tabulku vySe), probéhne kontrola pFipojeni zalozniho
napajeni 24 V.

Neni-li zaloZni napajeni 24 V pFipojeno, méni¢ kmitoCtu vypne po urdité
dobé, ktera zavisi na jednotce.

Chcete-li zkontrolovat, zda napajeci napéti odpovidd méni¢i kmitoctu,
podivejte se do Casti 3.1 Obecné technické udaje.

VYSTRAHA/POPLACH 8, Invertor pretiZen:

Méni¢ kmitoCtu je pred vypnutim z divodu pretizeni (pfilis vysoky proud
po prilis dlouhou dobu). Pocitadlo pro elektronickou tepelnou ochranu in-
vertoru vyda vystrahu pfi 98 % a vypne pfi 100 %, pficemz vyda poplach.
Ménic kmitoctu nelze vynulovat, dokud je pocitadlo pod hodnotou 90 %.
Méni¢ kmitoCtu je pretizen proudem vysSim nez jmenovitym po prilis
dlouhou dobu.

VYSTRAHA/POPLACH 10, PFehiati ETR motoru:

Podle elektronické tepelné ochrany (ETR) je motor pfili§ horky. Mizete
zvolit, jestli ma ménic¢ kmitoctu vydat vystrahu nebo poplach, kdyz poci-
tadlo v par. 1-90 7epeinad ochrana motorudosahne hodnoty 100 %. Motor
je pretizen proudem vySSim nez jmenovitym po pfilis dlouhou dobu.
Zkontrolujte, zda je spravné nastaven par.1-24 Proud motoru motoru.

VYSTRAHA/POPLACH 11, Piehfati termistoru motoru:

Termistor nebo pripojeni termistoru bylo odpojeno. V par. 1-90 7epelnd
ochrana motoru mizete zvolit, jestli ma méni¢ kmito¢tu vydat vystrahu
nebo poplach. Zkontrolujte, zda je termistor spravné pfipojen mezi svorku
53 nebo 54 (analogovy napétovy vstup) a svorku 50 (napajeni + 10 V),
nebo mezi svorku 18 nebo 19 (digitalni vstup pouze PNP) a svorku 50.
Pokud je pouzito ¢idlo KTY, zkontrolujte spravné pfipojeni mezi svorkami
54 a 55.

VYSTRAHA/POPLACH 12, Momentové omezeni:

Moment je vétsi nez hodnota nastavena v par. 4-16 Mez momentu pro
motoricky reZim (pro motoricky reZim), nebo je moment vétsi nez hod-
nota nastavena v par. 4-17 Mez momentu pro generatoricky rezim (pro
generatoricky rezim).

VYSTRAHA/POPLACH 13, Nadproud:

Mez proudové Spicky stfidace (asi 200 % jmenovitého proudu) byla
prekroCena. Vystraha potrva priblizné 8-12 sekund. Poté se méni¢ kmi-
toctu vypne a ohlasi poplach. Vypnéte ménic¢ kmitoctu a zkontrolujte, zda
je mozné otacet hrideli motoru a zda velikost motoru odpovida ménici
kmitoctu.

POPLACH 14, Zemni spojeni:

Mezi vystupnimi fazemi a zemi dochazi ke svodu, bud’ v kabelu mezi mé-
ni¢em kmitoctu a motorem, nebo v motoru samotném.

Vypnéte ménic¢ kmitoCtu a odstrante poruchu uzemnéni.

POPLACH 14, Nekompletni hardware:
Osazeny doplnék neni ovladan instalovanou fidici deskou (hardwarové
nebo softwarove).

POPLACH 16, Zkrat:
Zkrat v motoru nebo mezi svorkami motoru.
Vypnéte méni¢ kmitoCtu a odstrarite zkrat.

VYSTRAHA/POPLACH 11, Casovy limit Fidiciho slova:

Vypadek komunikace s méni¢em kmitoctu.

Vystraha bude aktivni pouze tehdy, pokud par. 8-04 Funkce casové pro-
dlevy fizen/NENI nastaven na hodnotu VYPNUTO.

Daofiti

VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani

Pokud je par. 8-04 Funkce casové prodlevy fizeni nastaven na Stop a
vypnuti, zobrazi se vystraha a méni¢ kmitoctu dobéhne na nulové otacky,
priemz vyda poplach.

par. 8-03 Doba casové prodlevy fizenije pripadné mozné zvysit.

VYSTRAHA 22, Zvedani Mech. brzda:
HldSend hodnota ukaze, o jaky druh se jedna.

0 = Zadané hodnota momentu nebyla dosaZena pred vypréenim
Casového limitu.

1 = Pred vyprsenim Casového limitu nebyla zaznamenéna zadna
zpétna vazba brzdy.

VYSTRAHA 23, Interni ventilatory:
Doslo k chybé externich ventilator(; bud’ je vadny hardware, nebo nejsou
ventilatory namontovany.

VYSTRAHA 24, Chyba externiho ventilatoru:

Funkce vystrahy ventilatoru je dalsi funkci ochrany, ktera kontroluje, zda
ventildtor béZi nebo je namontovan. Vystrahu ventilatoru Ize vypnout v
par. 14-53 Sledovani ventildtoru (nastavte na [0] Vypnuto).

VYSTRAHA 25, Zkrat brzdného rezistoru:
Brzdny rezistor je béhem provozu sledovéan. Pokud dojde k jeho zkrato-
vani, je funkce brzdéni vypnuta a je vydana vystraha. Méni¢ kmitoctu
stéle pracuje, ale bez funkce brzdéni. Vypnéte ménic kmitoctu a vymérite
brzdny rezistor (viz par. 2-15 Kontrola brzdy).

POPLACH/VYSTRAHA 26, Mezni hodnota vykonu brzdného rezi-
storu:

Vykon dodavany do brzdného rezistoru se pocita jako procento, jako
stfedni hodnota za poslednich 120 sekund, a to na zakladé odporu
brzdného rezistoru (par. 2-11 Brzdny rezistor (ohm)) a napéti meziobvo-
du. Vystraha je aktivni, kdyZ je ztratovy vykon brzdného rezistoru vyssi
nez 90 %. Pokud byla v par. 2-13 Sledovani vykonu brzdy nastavena
hodnota Vypnuti [2], méni¢ kmitoCtu vypne a ohlasi poplach, kdyzZ je
ztratovy vykon brzdy vyssi nez 100 %.

VYSTRAHA/POPLACH 27, Chyba brzdného stfidace:

Brzdny tranzistor je za provozu sledovan, a pokud dojde k jeho zkrato-
vani, je funkce brzdéni vypnuta a je vydana vystraha. Méni¢ kmitoctu
presto dokaze pracovat, protoZe je vsak brzdny tranzistor zkratovan, bu-
de znacna Cast vykonu prenasena na brzdny rezistor, i kdyz neni aktivni.
Vypnéte ménic¢ kmitoCtu a odstrante brzdny rezistor.

I Pfi zkratu brzdného tranzistoru hrozi nebezpeci, Ze do
. brzdného rezistoru bude prenasen znacny vykon.

POPLACH/VYSTRAHA 28, Kontrola brzdy skonéila chybou:
Chyba brzdného rezistoru: Brzdny rezistor neni pfipojen/nepracuje.
VYSTRAHA/POPLACH 29, Pfehrati ménice:
Pokud je kryti IP00, IP20/Nemal nebo IP21/typ 1, vypinaci teplota chla-
dice je 95 °C +5 °C. Teplotni poruchu nelze vynulovat, dokud teplota
chladiée neklesne pod 70 °C.
Chybu miiZe zpiisobit:

- PFilis vysoka okolni teplota

- Pfilis dlouhy motorovy kabel
POPLACH 30, Chybéjici faze motoru U:

Vypadek motorové faze U mezi méni¢em kmitoCtu a motorem.
Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte motorovou fazi U.
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POPLACH 31, Chybéjici faze motoru V:

Vypadek motorové faze V mezi ménicem kmito¢tu a motorem.

Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte motorovou fazi V.

POPLACH 32, Chybéjici faze motoru W:

Vypadek motorové faze W mezi ménicem kmitoCtu a motorem.

Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte motorovou fazi W.

POPLACH 33, Nabijeci proud:

Béhem kratké doby doslo k pfilis mnoha zapnutim. Povoleny pocet za-
pnuti béhem jedné minuty naleznete v kapitole Obecné technické udaje.
WSTRAHA/ POPLACH 34, Chyba komunikace se sbérnici Field-
bus:

Sbérnice Fieldbus na volitelné komunikacni karté nefunguje.
VYSTRAHA/POPLACH 36, Porucha napajeni:

Tato vystraha nebo poplach se aktivuje pouze tehdy, pokud dojde ke
ztraté napéjeciho napéti ménice kmitodtu a parametr 14-10 NENI nasta-
ven na hodnotu VYPNUTO. Mozna néprava: Zkontrolujte pojistky k ménici
kmitoctu.

VYSTRAHA/POPLACH 37, Nesymetrie fazi:

Doslo k nesymetrii proudu mezi napajecimi jednotkami.

POPLACH 38, Vnitini zavada:

Obrat'te se na mistniho dodavatele zafizeni Danfoss.

POPLACH 39, Cidlo chladice:

Z4dné zpétna vazba od &idla chladice.

VYSTRAHA 40, Petizeni digitalni vystupni svorky 27
Zkontrolujte z&téZ pripojenou ke svorce 27 nebo odstrarite zkratové spo-
jeni. Zkontrolujte parametry 5-00 a 5-01.

VYSTRAHA 41, P¥etizeni digitalni vystupni svorky 29:
Zkontrolujte zatéZ pripojenou ke svorce 29 nebo odstrarite zkratové spo-
jeni. Zkontrolujte parametry 5-00 a 5-02.

VYSTRAHA 42, Pietizeni digitalniho vystupu na svorce X30/6:
Zkontrolujte zatéz pripojenou ke svorce X30/6 nebo odstrarite zkratové
spojeni. Zkontrolujte parametr 5-32.

VYSTRAHA 42, P¥etizeni digitalniho vystupu na svorce X30/7:
Zkontrolujte zatéz pfipojenou ke svorce X30/7 nebo odstrarite zkratové
spojeni. Zkontrolujte parametr 5-33.

POPLACH 46, Napajeni vykonové karty:

Napajeni na vykonové karté je mimo rozsah.

VYSTRAHA 47, Nizké napéti 24V zdroje:

MdZe byt pfetizen externi 24V zalozni zdroj stejn. napéti. Jinak se obratte
na svého dodavatele zafizeni Danfoss.

POPLACH 48, Nizké napéti 1,8V zdroje:

Obrat'te se na dodavatele zafizeni Danfoss.

VYSTRAHA 49, Omezeni otacek:

Otacky jsou omezeny rozsahem v par.4-11 Minimalni otacky motoru [ot./
min.] a par.4-13 Maximain/ otacky motoru [ot./min.].

POPLACH 50, AMA - kalibrace se nepodafila:

Obratte se na svého dodavatele zafizeni Danfoss.

POPLACH 51, AMA - kontrola jmenovitého napéti a proudu:
ZFejmé je chybné nastaveni napéti motoru, proudu motoru, nebo vykonu
motoru. Zkontrolujte nastaveni.

POPLACH 52, AMA - maly jmenovity proud:

Proud motoru je prilis maly. Zkontrolujte nastaveni.

Daofiti

POPLACH 53, AMA - pfilis velky motor:
Motor je prilis velky, aby bylo mozné provést AMA.

POPLACH 54, AMA - prili§ maly motor:
Motor je prilis maly, aby bylo mozné provést AMA.

POPLACH 55, AMA - parametr mimo rozsah:
Hodnoty parametru odectené z motoru jsou mimo pfijatelny rozsah.

POPLACH 56, AMA - pieruseno uzZivatelem:
AMA bylo pferuseno uZivatelem.

POPLACH 57, AMA - ¢asovy limit:

Zkuste spustit AMA nékolikrat znovu, dokud se AMA neprovede. Pama-
tujte prosim, Ze opakované spusténi mlze zahfat motor na takovou
Uroven, Ze se zvysi odpory Rs a Rr. Zahfati motoru v3ak neni ve vétsiné
pripadd kritické.

VYSTRAHA/POPLACH 58, AMA - vnitini zavada:

Obratte se na svého dodavatele zafizeni Danfoss.

VYSTRAHA 59, Proudové omezeni:
Proud je vyssi neZ hodnota nastavena v par. 4-18 Proudové om..

VYSTRAHA 60, Externi zablokovani:

Bylo aktivovano externi zablokovani. Chcete-li obnovit normalni provoz,
prived'te na svorku naprogramovanou na externi zablokovani napéti 24 V
DC a potom vynulujte méni¢ (prostrednictvim sbérnice, digitalniho vstu-
pu/vystupu, nebo stisknutim tlacitka [Reset]).

VYSTRAHA/POPLACH 61, Chyba sledovani:
Chyba sledovani. Obrat'te se na svého dodavatele.

VYSTRAHA 62, Maximalni hodnota vystupniho kmito&tu:
Vystupni kmitocet je omezen hodnotou nastavenou v par. 4-19 Max. vy-
stupni kmitoCet

VYSTRAHA 64, Omezeni napéti:
Kombinace zatizeni a otacek vyzaduje vySsi napéti motoru, nez je sku-
tecné napéti stejnosmérného meziobvodu.

VYSTRAHA/POPLACH/VYPNUTI 65, PFehFati Fidici karty:
Vypinaci teplota Fidici karty je 80° C.

VYSTRAHA 66, Nizka teplota chladice:

Byla naméfena teplota chladie 0 °C. MiZe to znamenat, ze je vadné
teplotni Cidlo, a otacky ventilatoru byly proto zvySeny na maximum pro
pripad, Ze by vykonova ¢ast nebo Fidici karta byly pfili§ horké.

Pokud je teplota pod 15° C, bude vydana vystraha.

POPLACH 67, Konfigurace volitelného doplitku se zménila:

0d posledniho zapnuti bylo pfidano nebo odebrano jeden nebo vice vo-
litelnych doplik@.

POPLACH 68, Bezpecné zastaveni:

Bylo aktivovano bezpecné zastaveni. Chcete-li obnovit normalni provoz,
privedte na svorku 37 napéti 24 V DC a potom vyslete signal vynulovani
(prostfednictvim sbérnice, digitalniho vstupu/vystupu, nebo stisknutim
tladitka [Reset]).

POPLACH 69, Teplota vykonové karty:

Prehrati vykonové karty.

POPLACH 70, Neplatna konfigurace ménice:

Aktualni kombinace Fidici desky a vykonové desky neni platna.

POPLACH 90, Sledovani zp. v.:

POPLACH 91, Chybné nastaveni analogového vstupu 54:
PrepinaC S202 byl nastaven do polohy OFF (napétovy vstup) a Cidlo KTY
je pFipojeno k analogovému vstupu na svorce 54.
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POPLACH 92, Nulovy priitok:

Bylo zjisténo, Ze systém pracuje bez zatizeni. Viz skupina parametrl
22-2%.

POPLACH 93, Suché cerpadilo:

Nulovy priitok a vysoké otacky signalizuji, ze Cerpadlo béZi nasucho. Viz
skupina parametr(i 22-2%*,

POPLACH 94, Konec kFivky:

Zpétna vazba je nizsi nez zadana hodnota, coz miize znadit nik v systé-
mu potrubi. Viz skupina parametr( 22-5*.

POPLACH 95, Pretrzeny pas:

Moment je pod Urovni momentu nastaveného pro nulové zatizeni, coz
znadi pretrzeny pas. Viz skupina parametrd 22-6%*.

POPLACH 96, Zpozdéni startu:

Start motoru byl zpozdén, protoZe je zapnuta ochrana proti kratkému cy-
klu. Viz skupina parametr(l 22-7*.

POPLACH 250, Novy nahradni dil:

Doslo k vyméné napajeni nebo spinaného zdroje napajeni. V paméti
EEPROM je tfeba obnovit typovy kod ménice kmitoctu. Zvolte podle Stitku
na jednotce spravny typovy kdd v parametru 14-23. Nezapomente do-
koncit uloZeni zvolenim prikazu ‘Save to EEPROM'.

POPLACH 251, Novy typovy kod:
Méni¢ kmitoCtu ma novy typovy kéd.
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10 Technické udaje

10.1 Obecné technické udaje
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VLT® AQUA Drive
Navod k pougivani M 10 Technické (daje

Ochrana a vlastnosti:

D Elektronicka tepelna ochrana motoru pred pretizenim.

D Tepelné sledovani chladiCe zajist'uje, Ze se méni¢ vypne pii dosazeni teploty 95 °C + 5°C. Tepelné pretizeni nelze vynulovat, dokud teplota
chladi¢e neklesne pod 70 °C + 5 °C (Tyto teploty se mohou lisit pro réizné vykony, kryti apod.). Méni¢ kmitoctu je vybaven funkci automatického
odlehéeni, aby teplota chladi¢e nedoséhla 95 stupill Celsia.

D Ménic kmitoctu je chranén proti zkratu na svorkach motoru U, V, W.

. PFi vypadku faze sité méni¢ kmitoctu vypne nebo vyda vystrahu (podle zatéze).

D Kontrola napéti stejnosmérného meziobvodu zajist'uje, Ze se ménic¢ kmitoCtu vypne, je-li meziobvodové napéti pfilis nizké nebo prilis vysokeé.
D Ménic kmitoctu je chranén proti zemnimu spojeni svorek motoru U, V, W.

Sit'ové napdjeni (L1, L2, L3):

Napéjeci napéti 380-480 V £10%
Napajeci napéti 525-690 V +£10%
Napéjeci kmitocet 50/60 Hz
Max. doCasna nesymetrie mezi fazemi elektrické sité 3,0 % jmenovitého napajeciho napéti
Skutecny Gcinik (A) = 0,9 nominaini hodnoty pfi jmenovitém zatizeni
Relativni ucinik (cos @) v okoli jednotky (> 0,98)
Spinani na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) < kryti typu A maximalné 2krat/min.
Spinani na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) = kryti typu B, C maximainé 1krat/min.
Prosttedi podle EN60664-1 kategorie prepéti I1I/stupen znecisténi 2

Jednotka je vhodnd pro pouZiti v obvodech nedodavajicich vice neZ 100,000 A efektivnich (symetricky) a maximainé 500/600/690 V.

Vystupni vykon motoru (U, V, W):

Vystupni napéti 0-100 % napdjeciho napéti
Vystupni kmitocet 0 - 1000 Hz
Spinani na vystupu Neomezeno
Doby rozbéhu ¢i dobéhu 1-3600s

Momentové charakteristiky:

Rozbéhovy moment (konstantni moment) maximainé 110% po dobu 1 min.*

Rozbéhovy moment maximalné 135% az po dobu 0,5 s*

Momentova pretizitelnost (konstantni moment) maximainé 110% po dobu 1 min.*

*Procento se vztahuje ke jmenovitému momentu ménice VLT AQUA Drive.

Délky a priFezy kabeld:

Max. délka stinéného/pancérovaného motorového kabelu VLT AQUA Drive: 150 m

Max. délka nestinéného/nepancéfovaného motorového kabelu VLT AQUA Drive: 300 m

Max. priifez kabelll k motoru, siti, sdileni zatéze a brzdé *

Maximalni prifez vodicd k Fidicim svorkam, neohebny kabel 1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Maximalni préifez vodi¢d k Fidicim svorkam, pruzny kabel 1 mm%/18 AWG
Maximalni priifez vodicd k Fidicim svorkam, kabel s obalenym jadrem 0,5 mm%/20 AWG
Minimalni préifez vodic k Fidicim svorkam 0.25 mm?

* Dalsi informace naleznete v tabulkdch Sitové napdjent.
Ridici karta, sériovéa komunikace RS-485:
Cislo svorky 68 (P, TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Cislo svorky 61 Spole¢né pro svorky 68 a 69

Obvod sériové komunikace RS-485 je funkéné oddélen od ostatnich centrainich obvodd a galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV).

Digitalni vstupy:

Programovatelné digitaini vstupy 4 (6)
Cislo svorky 18, 19, 279, 29, 32, 33,
Logika PNP nebo NPN
Urovefi napéti 0-24VDC
Uroveri napéti, logicka 0 PNP <5VDC
Uroveri napéti, logicka 1 PNP >10V DC
Urovefi napéti, logicka 0 NPN >19V DC
Uroveri napéti, logicka 1 NPN <14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28V DC
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10 Technické udaje

Vstupni odpor, R pribl. 4 kQ
VSechny digitaini vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napéetim.
1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vystup.
Digitalni vystup:
Programovatelné digitaini/impulsové vystupy 2
Cislo svorky 27,290
Uroveri napéti na digitalnim/kmitotovém vystupu 0-24V
Max. vystupni proud (spotfebi¢ nebo zdroj) 40 mA
Max. zatiZzeni na kmitoctovém vystupu 1kQ
Max. kapacitni zatiZzeni na kmitoctovém vystupu 10 nF
Minimalni vystupni kmitocet na kmitoctovém vystupu 0 Hz
Maximalni vystupni kmitocet na kmitoctovém vystupu 32 kHz
Pfesnost kmitoctového vystupu Maximalni chyba: 0,1 % pIného rozsahu
Rozlieni kmitoctovych vystupt 12 bit€
1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vstup.
Digitalni vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Analogové vstupy:
Pocet analogovych vstupl 2
Cislo svorky 53, 54

Rezimy

Napét'ovy nebo proudovy

Vybér reZimu

Prepinac¢ S201 a S202

Napétovy reZim

Prepina¢ S201/pfepina¢ S202 = OFF (U)

Uroveri napéti

: 0 az +10 V (nastavitelny rozsah)

Vstupni odpor, Ri

pribl. 10 kQ

Max. napéti

+20V

Proudovy rezim

PrepinaC S201/prepinac S202 = ON (I)

Proudovy rozsah

0/4 aZz 20 mA (nastavitelny rozsah)

Vstupni odpor, Ri

pibl. 200 Q

Max. proud

30 mA

Rozliseni analogovych vstupl

10 bit (+ znaménko)

Pfesnost analogovych vstupl

Maximalni chyba: 0,5 % plného rozsahu

Sitka pasma : 200 Hz
Analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
130BA117.10 l_ Izolace PELV
+24v — | |-
18 —| Rizeni E sit
[} 1
! —> :
1 1
: Vysoké —
37 — napéti — Motor
1
Funkéni 1
izolace - ¢ i .
— = Stejnosmeérna
RS485 — +—> = sbérnice
Analogovy vystup:
Pocet programovatelnych analogovych vystup( 1
Cislo svorky 0
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4 - 20 mA
Max. odporové zatizeni proti zemi na analogovém vystupu 500 Q
Presnost analogového vystupu Maximalni chyba: 0,8 % plného rozsahu
Rozliseni na analogovém vystupu 8 bitl

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
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Ridici karta, vystup 24 V DC:

Daofiti

10 Technické udaje

Cislo svorky 12,13
Maximalni zatéz 1 200 mA
Napdjeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napajeciho napéti (PELV), ale ma stejny potencial jako analogove a digitaini vstupy a vystupy.

Reléové vystupy:

Programovatelné reléové vystupy 2
Cisla svorek relé 01 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)V) na 1-3 (NC), 1-2 (NO) (Odporové zatizeni) 240 VAC,2A
Max. zatiZzeni svorek (AC-15)1) (Indukéni zatizeni pfi cosgp 0,4) 240 VAC,0,2A
Max. zatizeni svorek (DC-1)) na 1-2 (NO), 1-3 (NC) (Odporové zatizeni) 60VDC, 1A

Max. zatiZzeni svorek (DC-13)Y) (Indukéni zatiZzeni)

24VDC,0,1A

Cisla svorek relé 02

4-6 (rozpinaci), 4-5 (spinaci)

Max. zatiZzeni svorek (AC-1)V) na 4-5 (NO) (Odporové zatizeni)?3) 400 VAC,2A
Max. zatizeni svorek (AC-15)V) na 4-5 (NO) (Indukéni zatizeni pfi cose 0,4) 240 VAC, 0,2 A
Max. zatiZzeni svorek (DC-1)) na 4-5 (NO) (Odporové zatiZeni) 80VDC,2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)Y) na 4-5 (NO) (Indukéni zatizeni) 24V DC,0,1A
Max. zatiZzeni svorek (AC-1)V) na 4-6 (NC) (Odporové zatizeni) 240 VAC, 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)1) na 4-6 (NC) (Indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 240 VAC, 0,2 A
Max. zatiZeni svorek (DC-1)) na 4-6 (NC) (Odporové zatiZeni) 50VDC,2A

Max. zatizeni svorek (DC-13)Y) na 4-6 (NC) (Indukéni zatizeni)

24V DC, 0,1 A

Min. zatizeni svorek na 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO)

24V DC 10 mA, 24V AC 20 mA

Prostfedi podle normy EN 60664-1

kategorie prepéti ITI/stupen znecisténi 2

1) IEC 60947, cast4a 5

Reléové kontakty jsou od zbytku obvodu galvanicky oddéleny zesilenou izolaci (PELV).

2) Kategorie prepéeti IT
3) Aplikace UL, 300 V AC 2A

Ridici karta, vystup 10 V DC:

Cislo svorky

50

Vystupni napéti 10,5V +0,5V

Maximalni z&téz 25 mA
Napdjeni 10 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Ridici charakteristiky:

Rozliseni vystupniho kmitoctu pfi 0 - 1000 Hz : +/- 0.003 Hz

Odezva systému (svorky 18, 19, 27, 29, 32, 33) :<2ms

Rozsah regulace rychlosti (bez zpétné vazby)

1:100 synchronni rychlosti

Presnost otacek (bez zpétné vazby)

30-4000 ot./min.: Max. chyba + 8 ot./min.

VSechny fidici’ charakteristiky jsou zaloZeny na ctyrpolovém asynchronnim motoru

Okoli:

Typ kryti A

IP 20/3asi, sada IP 21/typ 1, IP55/typ12, IP 66

Typ kryti B1/B2

IP 21/typ 1, IP55/typ12, IP 66

Typ kryti B3/B4 1P20/sasi
Typ kryti C1/C2 IP 21/typ 1, IP55/typ 12, IP66
Typ kryti C3/C4 IP20/sasi
Typ kryti D1/D2/E1 IP21/typ 1, IPS4/typ 12
Typ kryti D3/D4/E2 IP00/rdm
K dispozici je kryti < kryti typu A IP21/TYPE 1/IP 4X vrchni
Vibracni zkouska 1,049

Max. relativni vihkost

5% - 95%(IEC 721-3-3; Tfida 3K3 (nekondenzacni) béhem provozu

Agresivni prostredi (IEC 721-3 -3), bez povrchové Upravy tfida 3C2

Agresivni prostredi (IEC 721-3-3), s povrchovou Upravou tfida 3C3

Testovaci metoda podle IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)

Teplota okoli Max. 50 °C
Informace o odlehceni kvili vysoké teploté okoli naleznete v casti o specialnich podminkach

Minimalni teplota okoli pfi plném provozu 0°C
Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu -10°C
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Teplota pfi skladovani/pfepravé -25 - +65/70 °C
Maximalni nadmorska vyska bez odlehceni 1000 m
Maximalni nadmorska vyska s odlehcenim 3000 m

Informace o odlehceni kvidli vysoké nadmorské vysce naleznete v casti o specialnich podminkach

PouZité normy elektromagnetické kompatibility, emise EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Viz cast o specidlnich podminkach.

Vykon fidici karty:

Vzorkovaci perioda vstupu :5ms

Ridici karta, sériovd komunikace prostfednictvim USB:
Standard USB 1.1 (PIna rychlost)
Konektor USB Konektor USB typ ,zafizeni* B

Pripojeni k pocitaci se provadi prostfednictvim standardniho USB kabelu hostitel/zafizeni.
PFipojeni USB je galvanicky oddéleno od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Pripojeni USB neni galvanicky oddéleno od ochranné zemé. Ke konektoru USB na ménici VLT AQUA Drive pripojte pouze izolovany

prenosny pocitac nebo pocitac nebo izolovany kabel ¢i konvertor USB.

164 MG.20.M5.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



VLT® AQUA Drive
Navod k pougivani M 10 Technické (daje

10.1.7 U&innost

Uéinnost ménice kmitoétu (nvir)
Zatizeni ménice kmitoctu ma maly vliv na jeho ucinnost. Obecné plati, Ze Gcinnost je pfi jmenovitém kmitoctu motoru fw,n, i kdyZz motor dodava 100 %
jmenovitého momentu h¥idele nebo pouze 75 %, tj. v pfipadé Casteéného zatizeni.

To také znamena, Ze se ucinnost ménice kmitoCtu neméni, ani kdyz jsou zvoleny jiné charakteristiky U/f.
Charakteristiky U/f vSak ovliviiuji G¢innost motoru.

Pokud je spinaci kmitocet nastaven na hodnotu vétsi nez 5 kHz, Gcinnost ponékud klesne. Uinnost se také mirné snizuje, pokud je napéti sité 480 V,
nebo pokud je motorovy kabel delsi nez 30 m.

Uéinnost motoru(nmotor )
Uginnost motoru pripojeného k ménici kmitodtu zavisi na Grovni magnetizace. Obecné je Gcinnost stejné dobra jako pfi zapojeni do sité. U¢innost motoru
zavisi na typu motoru.

V rozsahu 75-100% jmenovitého momentu je U¢innost motoru prakticky konstantni, at' uz je motor fizen méni¢em kmito¢tu nebo je zapojen pfimo do
sité.

U malych motor( je vliv U/f charakteristik na G¢innost nevelky. Nicméné u motor( od 11 kW vySe jsou vyhody znatelné.

Obecné plati, Ze taktovaci kmito&et nema vliv na Gcinnost malych motor&. Uginnost motoréi od 11 kW vy3e se zlepsi (1-2%). To je kvili tomu, Ze tvar
sinusoidy proudu motoru je pfi vysokém spinacim kmitoctu témér dokonaly.

Uéinnost systému (nsystem )
Vypocitat Gcinnost systému znamena vynasobit ucinnost ménice (nvit) U¢innosti motoru (nvotor):

NSYSTEM) = N VLT X NMOTOR

100T

85—+

80+

Zatez

50 75 100 %

175ZA084.11

Pomoci vySe uvedeného grafu je mozné vypocitat Gcinnost systému pfi rdiznych otackach.

Akusticky hluk z ménice kmitoctu pochazi ze tfi zdrojii:
1. Z civek stejnosmérného meziobvodu.

2. Zinterniho ventilatoru.
3. Ze ztrdt na RFI filtru.

Typické hodnoty mérené ve vzdalenosti 1 m od jednotky:
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Kryti Snizené otacky verlifiétoru (50 %) [dBA] PIné otacky ventilatoru [dBA]
A2 51 60
A3 51 60
A5 54 63
Bl 61 67
B2 58 70
B3 - -
B4 - -
C1 52 62
C2 55 65
C3 - -
C4 - -
D1+D3 74 76
D2+D4 73 74
E1/E2 * 73 74
E1/E2 ** 82 83
* Pouze modely 315 kW, 380-480 VAC a 355 kW, 525-600 VAC!
** Zbyvajici vykony E1+E2.
*** Pro velikosti D a E jsou snizené otacky ventilatoru 87 % - méfeno pri 200 V.

KdyZ tranzistor v invertoru pFepne, zvysi se napéti na motoru v poméru du/dt, ktery zavisi na:
- motorovém kabelu (typ, priifez, délka, stinény nebo nestinény)
- induk¢nosti
Samoindukcnost vyvolava prekmitnuti Upeak napéti motoru predtim, nez se napéti samo stabilizuje na Urovni napéti v meziobvodu. Doba nébézné hra-
ny a Spickové napéti Upeak ovliviiuji Zivotnost motoru. Pokud je Spickové napéti prilis vysoké, ovlivni to zejména motory bez mezifazové izolace. Je-li
motorovy kabel kratky (nékolik metr(), je doba nabézné hrany a Spickové napéti mensi.
Je-li motorovy kabel dlouhy (100 m), doba nabézné hrany a hodnota Spickového napéti se zvysuiji.

U motord bez mezifazové izolace nebo bez jiného zesileni izolace vhodného pro provoz se zdrojem napéti (jako je napf. méni¢ kmitoctu) zapojte na vystup
ménice kmitoCtu filtr du/dt nebo sinusovy filtr.
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10.2 Specialni podminky
10.2.1 Ucel odlehéeni

Odlehceni je tfeba vzit v Gvahu, pokud bude méni¢ kmitoCtu pouZivan v podminkach nizkého tlaku vzduchu (ve velkych vyskach), pfi nizkych otackach,
s dlouhymi motorovymi kabely, s kabely s velkym priifezem nebo za vysoké okolni teploty. PoZadovany postup je popsan v této ¢asti.

10.2.2 Odlehceni kviili teploté okoli

Prlimérna teplota (Taws, ave) méfend béhem 24 hodin musi byt nejméné o 5 °C nizsi neZ je maximalni povolena teplota okoli (Taus,max).
Pokud je méni¢ kmitoCtu pouZzivan pfi vysokych teplotach okoli, mél by byt snizen trvaly vystupni proud.

Odlehceni zavisi na typu spinani, ktery Ize nastavit v parametru 14-00 na hodnotu 60 AVM nebo SFAVM.

Kryti

60 AVM - Pulse Width Modulation SFAVM - Stator Frequency Asyncron Vector Modulation

lout [%] _ Jloutizl
110% 110%
100% 100%
4 \ 4
80% 80%
i | \\ i
60% I~ 0%
g T~ § A1-A3 45°C, A5 40°C b A1-A3 45°C, A5 40°C
40% | A1-A3 50°C, A5 45°C 40% A1-A3 50°C, A5 45°C
1 A1-A3 55°C, A5 50°C 1 A1-A3 55°C, A5 50°C
20% 20%
° 1 fsw [kHz] o fsw [kHz]
4 10 12 14 16 0 2 4 6 8 10 12 14 16

130BA393.10 130BA395.10

Obrazek 10.1: Snizeni proudu Ioyt pro rdiznou Tams, Max pro Obrazek 10.2: Snizeni proudu Ioyt pro rfiznou Tams, Max pro

kryti A, pfi pouZiti 60 AVM kryti A, pfi pouziti 60 SFAVM

U kryti A ma délka kabelu motoru pomérné znac¢ny dopad na doporucované snizeni. Proto je zobrazeno doporucované odlehceni pro aplikaci s maximalné
10metrovym kabelem motoru.

lout [%]

lout [%] .
110% 110% g
100% = 100% H
T I g

80% 80%

\\\\ |

60% [ A1-A3 45°C, A5 40°C 50% A1-A3 45°C, A5 40°C
\\ A1-A3 50°C, A5 45°C J A1-A3 50°C, A5 45°C
40% A1-A3 55°C, A5 50°C 40% A1-A3 55°C, A5 50°C

20% 20%

fsw [kHz] 1 fsw [kHz]
0 0
4 6 10 12 14 16 0 2 4 10 12 14 16

130BA394.10 130BA396.10

Obrazek 10.3: Snizeni proudu Ioyt pro rdiznou Tams, Max pro Obrazek 10.4: Snizeni proudu Ioyt pro rfiznou Tams, Max pro
kryti A, pri pouZziti 60 AVM a max. 10m kabelu motoru kryti A, pfi pouziti SFAVM a max. 10metrového kabelu mo-

toru
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Kryti B
60 AVM - Pulse Width Modulation

Daofiti

SFAVM - Stator Frequency Asyncron Vector Modulation

lout [%]
NO

110%
100%
] T —B1
80% - -—-B2
\ ~
R N
60% = S 45°C
] = _ "N
. S §\\ 50°G
7] ~~3~ s5°C
20%
1 fsw [kHz]
0

0 2 4 6 8 10 12 14 16

130BA401.11

Obrazek 10.5: Snizeni proudu Ioy pro rdiznou Tams, Max pro
kryti B, pfi pouZziti 60 AVM v reZimu normalniho momentu
(110 % momentu)

Kryti C

lout [%]
NO
110%
100% \\
q —B1
S
80% e -—-B2
AR
60% NS 45°C
] \\ 50°C
40% <
] N 55°C
20%
T fsw [kHz]
0

0 2 4 6 8 10 12 14 16

130BA403.11
Obrazek 10.6: SniZeni proudu Iout pro rdiznou Tams, max pro

kryti B, pfi pouziti SFAVM v reZimu normalniho momentu
(110 % momentu)
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Poznédmka: Pro modely 90 kW v kryti IP55 a IP66 je max. teplota okoli 0 5° C nizsi.

60 AVM - Pulse Width Modulation

SFAVM - Stator Frequency Asyncron Vector Modulation

lout [%]

NO
110%
100%

] ™~ —C1&C2
80% ~
60% ~ J 45°C

1 50°C
40% 55°C
20%

1 fsw [kHz]
0

2 4 6 10 12 14 16

Obrazek 10.7: Snizeni proudu Iout pro rdiznou Tams, Max pro
kryti C, pfi pouZiti 60 AVM v rezimu normalniho momentu
(110 % momentu)

lout [%]
NO
110%
100%
q —C1&C2
80%
60% \ 45°C
40% 50°C
1 55°C
20%
1 fsw [kHz]
0
0 2 4 6 10 12 14 16

130BA399.10

Obrazek 10.8: Snizeni proudu Iout pro rfiznou Tams, Max pro
kryti C, pfi pouziti SFAVM v rezimu normalniho momentu
(110 % momentu)

Kryti D
60 AVM - Pulse Width Modulation, 380 - 480 V

SFAVM - Stator Frequency Asyncron Vector Modulation

lout [%]
120%

100%

80%
[~ 45°C
50 °C

55 °C

60%

40%

20%
fsw [kHz]

0 2 4 6 8 10

130BAG18.11
Obrazek 10.9: Snizeni proudu Iout pro rfiznou Taws, max pro
kryti D pfi 480 V, pfi pouZiti 60 AVM v rezimu normalniho
momentu (110 % momentu)

lout [%]

120%

100%
80% 20 °C
R 45 °C
60% 50 °C
55 °C

40%

20%

fsw [kHZz]
6]

0 1 2 3 4 5 6

1308A620.11
Obrazek 10.10: Snizeni proudu Iout pro réiznou Tams, ax pro
kryti D pfi 480 V, pfi pouZiti SFAVM v rezimu normalniho
momentu (110 % momentu)
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60 AVM - Pulse Width Modulation, 525 - 600 V (kromé P315) SFAVM - Stator Frequency Asyncron Vector Modulation
lout [%] lout [%]
120% 120%
100% 100%
80% - 80% 70°C
258 Ry 45 °C
o 9 50 °C
60% 550 60% 29
40% 40%
20% 20%
fsw [kHZz] fsw [kHz]
0 0
0 2 4 6 8 0 1 2 3 4 5
130BA626.11 130BA628.11
Obrazek 10.11: SniZeni proudu Iout pro réiznou Tams, max pro Obrazek 10.12: Snizeni proudu Iout pro rliznou Tams, max pro
kryti D pfi 600 V, pfi pouZiti 60 AVM v rezimu normalniho kryti D pfi 600 V, pfi pouZiti SFAVM v reZimu normalniho
momentu (110 % momentu). Poznamka: Nepl/atipro P315. momentu (110 % momentu). Poznamka: Nep/atipro P315.
60 AVM - Pulse Width Modulation, 525 - 600 V, P315 SFAVM - Stator Frequency Asyncron Vector Modulation
lout [%] lout [%]
120% 120%
100% 100%
80% 80% 20°C
488 s
60% s 60% 50 °C
55°C 25 o6
40% 40%
20% 20%
fsw [kHz] fsw [kHz]
0 0
0 1 2 3 4 ] 6 0 1 2 3 4
130BA630.11 130BA632.11
Obrazek 10.13: Snizeni proudu Iout pro réiznou Tams, Max pro Obrazek 10.14: Snizeni proudu Iout pro réiznou Tams, Max pro
kryti D pfi 600 V, pfi pouziti 60 AVM v reZimu normalniho kryti D pfi 600 V, pfi pouziti SFAVM v rezimu normalniho
momentu (110 % momentu). Poznamka: Pouze pro P315. momentu (110 % momentu). Poznamka: Pouze pro P315.
Kryti E
60 AVM - Pulse Width Modulation, 380 - 480 V SFAVM - Stator Frequency Asyncron Vector Modulation
lout [%] lout [%]
120% 120%
100% 100%

80% 80% S
B 40 °C
\ gg g \ 49°¢

% = % 50 °C
60% 25°C 60% s0:¢
40% 40%
20% 20%
fsw [kHz] fsw [kHz]
0 o
0 2 4 6 8 0 1 2 3 4 5
130BA622.11 130BA623.11
Obrazek 10.15: Snizeni proudu Iout pro réiznou Tams, max pro Obrazek 10.16: Snizeni proudu Iout pro réiznou Tams, max pro
kryti E pfi 480 V, pfi pouziti 60 AVM v rezimu normalniho kryti E pfi 480 V, pfi pouziti SFAVM v reZzimu normalniho
momentu (110 % momentu) momentu (110 % momentu)
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SFAVM - Stator Frequency Asyncron Vector Modulation

10 Technické udaje

60 AVM - Pulse Width Modulation, 525 - 600 V

lout [%] lout [%]
120% 120%
100% 100%
~——
80% — 80%
45°C [~ 40 °C
i ey 50 °& \\ 45 °C
60% 55 °C 60% 50 °C
55 °C
40% 40%
20% 20%
fsw [kHZz] fsw [kHz]
6] [¢]
0 1 2 3 4 5 6 0 1 2 3 4
130BA634.11 130BA636.11

Obrazek 10.17: SniZeni proudu Iout pro réiznou Tams, max pro
kryti E pfi 600 V, pfi pouZiti 60 AVM v reZzimu normalniho
momentu (110 % momentu).

Obrazek 10.18: Snizeni proudu Iout pro rliznou Tams, max pro
kryti E pfi 600 V, pfi pouziti SFAVM v rezimu normalniho
momentu (110 % momentu).

10.2.3 Odlehceni kviili nizkému tlaku vzduchu
V pfipadé nizkého tlaku vzduchu je snizeno chlazeni vzduchem.
V pfipadé nadmofrskych vySek nad 2 km se ohledné PELV obratte na spolecnost Danfoss.

V nadmofské vySce do 1000 m neni zadné odlehceni zapotfebi, ale ve vysce nad 1000 m by méla byt teplota okoli (Tavs) nebo max. vystupni proud
(Iou) snizen podle zobrazeného diagramu.

Max. vystupni proud
pti 50°C
|

100% 4\

90% 1 ~

80% +

1l|<m 21|<m 3ll<m Nadm;r"ské vyska

130BA040.12
Obrazek 10.19: Snizeni vystupniho proudu v zavislosti na nadmorské vysce pfi Taus, max. V pfipadé nadmorskych vySek nad 2 km se ohledné
PELV obrat’te na spolecnost Danfoss.

Alternativnim feSenim je snizit ve vysokych nadmorskych vyskach teplotu okoli a tim zajistit 100% vystupni proud.
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10.2.4 Odlehceni na nizké otacky

Po pfipojeni motoru k méni¢i kmitoctu je tfeba zkontrolovat, zda je dostate¢né chlazeni motoru.
Urovei zahtati zavisi na zatizeni motoru a na pracovnich ota¢kach a dobé provozu.

Aplikace s konstantnim momentem (rezim CT)

Problém mdZe nastat pfi nizkych hodnotach otacek za minutu v aplikacich s konstantnim momentem. V aplikacich s konstantnim momentem se motor
mize v nizkych otackach prehrat kvili mensi dodavce chladiciho vzduchu od integrovaného ventilatoru motoru.

Pokud ma tedy motor nepretrzité béZet pri otackach nizsich nez je polovina jmenovité hodnoty, je tfeba mu dodat dalSi vzduch pro chlazeni (nebo pouZit
motor uréeny pro dany typ ¢innosti).

Alternativnim feSenim je snizit Groven zatéze motoru pouZitim vétsiho motoru. Nicméné designem ménice kmitoCtu je dana mez velikosti motoru.
Aplikace s kvadratickym momentem (VT)

V aplikacich s kvadratickym momentem, napfiklad u odstfedivych ¢erpadel a ventilator(, kde je moment Umérny ¢tverci rychlosti a vykon je Umérny treti
mocniné rychlosti, neni tfeba zajiStovat dodatecné chlazeni nebo odleh¢eni motoru.

Na niZe uvedenych grafech je typicka kfivka kvadratického momentu pro vSechny otacky pod maximalnim momentem s odlehéenim a maximalnim mo-
mentem s nucenym chlazenim.

Maximalni zatiZeni pro standardni motor Fizeny méni¢em kmitoctu typu VLT FCxxx pF¥i 40 °C
120

Q0 fr— | — ——

130BA893.10

S
o
AN

3
"’
L

——

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110
v %

Max. moment

Legenda: — — — —Typicky moment pfi zatizeni s kvadratickym momentem —e—e—e—Max. moment s nucenym chlazenim
Poznadmka 1) Provoz v nadsynchronnich otackach bude mit za nasledek, Ze se bude moment motoru nepfimo Umérné zmensovat se zvySovanim
otacek. To je tfeba uvazit ve fazi ndvrhu systému, aby nedoslo k pretizeni motoru.

10.2.5 Odlehceni pro instalaci dlouhych motorovych kabelli nebo kabeli s vétsim priifezem

Max. délka kabelu pro tento méni¢ kmitoctu je 300 m u nestinéného a 150 m u stinéného kabelu.

Méni¢ kmitoctu je uréen pro praci s kabelem motoru s jmenovitym préfezem. PFi pouziti kabelu vétSiho prdifezu se doporucuje snizit vystupni proud o 5
% na kazdy stuper, o ktery se priifez kabelu zvétsi.
(Vétsi praFez kabelu vede ke zvyseni kapacity vici zemi, a tim k vétsimu svodovému proudu.)
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10.2.6 Automatické prizplisobeni k zajisténi vykonu

Ménic¢ kmitoCtu nepretrZité kontroluje kritické irovné vnitni teploty, zatéZzovaciho proudu, vysokého napéti v meziobvodu a nizkych otacek motoru. Pfi
dosazeni kritické Grovné m(ize méni¢ kmitoctu upravit spinaci kmitocet nebo zménit typ spinani, aby zajistil provoz ménice. Schopnost automaticky snizit

vystupni proud jesté vice rozsifuje pfijatelné provozni podminky.
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Rejstrik

2

29-00 PInéni Potrubi Zapnuto 110
6

60 Avm 167
A

Akce Vypnuti 23-03 108
Akce Zapnuti 23-01 107
Akusticky Hluk 165
Ama 50, 61
Analogové Vstupy 162
Analogovy Vstup/vystup 120
Analogovy Vystup 162
Aplikace S Konstantnim Momentem (rezim Ct) 171
Aplikace S Kvadratickym Momentem (vt) 171
Aplika¢ni Funkce 134
Aproximace Obdélnikové Krivky 22-81 104
Autom. Pfizplsobeni K Motoru, Ama 1-29 79
Automatické Nastaveni Nizkého Vykonu 22-20 100
Automatické PFizplisobeni K Motoru (ama). 47
Automatické PFizplsobeni K Zajisténi Vykonu 172
Autorska Prava, Omezeni Odpovédnosti A Prava Na Zmény 3
B

Bezpetnostni Pozadavky Na Mechanickou Instalaci 17
Bezpecnostni Pozndmka 5
Brzdy 116
Budici Rozdil Z.h./zp.v. 22-44 103
C

Can Motor 50
¢

Cas Vypnuti 23-02 108
Cas Zapnuti 23-00 107
C

Chlazeni 16,171
Chybové Zpravy 147
(o

Cidlo Kty 148
D

Délky A Préifezy Kabell 161
Detekce Nizkého Vykonu 22-21 100
Detekce Nizkych Otacek 22-22 100
Digitalni Vstup/vystup 119
Digitalni Vstupy: 161
Digitalni Vystup 162
Doba Casové Prodlevy Pracovni Nuly 6-00 93
Doba Nabézné Hrany 166
Doba PInéni Potrubi, 29-03 110
Dobu Zrychleni 81
DotaZeni Svorek 19
Dst/letni Cas 0-74 77
Dst/letni Cas - Konec 0-77 77
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Dst/letni Cas - Zatatek 0-76 77
E

Elektricka Instalace 42
Elektrické Zapojeni 50
Elektronickym Odpadem 9
Etr 148
Ext. Zpétna Vazba 132
F

Faktor Korekce Vykonu 22-31 101
Formét Casu 0-72 77
Funkce Aplikaci Ve Vodarenstvi, 29-** 110
Funkce Casové Prodlevy Pracovni Nuly 6-01 93
Funkce Na Konci Kfivky 22-50 104
Funkce Pfi Chodu Nasucho 22-26 101
Funkce Pfi Nulovém Pritoku 22-23 101
Funkce Relé, 5-40 91
G

Glcp 61
Graficky Displej 53
H

Hlavni Reaktance 79
I

Indexovanych Parametrd 61
Informace O Ménici Kmitoctu 126
Inicializace 62
Instalace Ve Vysokych Nadmorskych VySkach 5
Instalaci Vedle Sebe. 16
J

Jazyk - Parametr 0-01 72
Jazykového Balicku 1 73
Jazykového Balicku 3 73
Jazykového Balicku 4 73
Jazykovy Bali¢ek 2 73
Jednotka Z. H./zpétné Vazby, 20-12 97
Jmenovité Otacky Motoru 1-25 79
K

Klavesnici 61
Kmitocet Motoru 1-23 78
Kom. A Doplriky 121
Kompenzace Pritoku 22-80 104
Komunikacni Karté 149
Kontrolky (led Diody): 55
Kontrolni Body 13
Krokové 61
L

Lcp 61
Lep 102 53
Led Diody 53
M

Main Menu 65
Max. Doba ZvySeni 22-46 103
Max. Zédana Hodnota 3-03 80
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[Maximalni Otacky Motoru Ot./min.] 4-13 83
Mechanické Montéz 16
Mechanické Rozméry 15
Méni¢ Kmitoctu 46
Meziobvodu 165, 166
Meziobvodu (dc) 147
Min. Doba Béhu 22-40 102
Min. Doba Spanku 22-41 103
[Minimalni Otacky Motoru Ot./min.] 4-11 83
Minimalni Zadana Hodnota 3-02 80
Momentové Charakteristiky 161
Montaz Do Panelu 18
Moznosti Parametr@ 111
N

Nacasované Akce 136
Nacasované Akce, 23-0* 107
Napéti Motoru 166
Napéti Motoru 1-22 78
Napétové Spitky Na Motoru 166
Nastaveni Data A Casu, 0-70 77
Nastaveni Parametr@ 65
Nesoulad S Ul 20
[Nizké Otatky Hz] 22-33 102
[Nizké Otaky Ot./min.] 22-32 101
Nicp 58
(0]

Obecna Nastaveni, 1-0* 78
Obecné Informace O Kabelech 19
Obecné Varovani 4
Ochrana A Funkce 161
Ochrana Motoru 161
Ochrana Proti Nadproudu 20
Odleh¢eni Kvali Nizkému Tlaku Vzduchu 170
Odleh&eni Kvdili Teploté Okoli 167
Odlehceni Na Nizké Otacky 171
Odlehéeni Pro Instalaci Dlouhych Motorovych Kabel(l Nebo Kabeld S V&tsim Prifezem 171
Okoli 163
Omezeni / Vystrahy 118
[Otacky PFi Kontrole Ventil&l Na Konci Rampy Ot./min.] 3-86 82
[Otacky PFi Nulovém Pritoku Hz] 22-84 106
[Otacky PFi Nulovém Pritoku Ot./min.] 22-83 106
[Otacky Probuzeni Hz] 22-43 103
[Otacky Probuzeni Ot./min.] 22-42 103
[Otacky V planovaném Bodé Hz] 22-86 106
[Otacky V planovaném Bodé Ot./min.] 22-85 106
P

Pevna Z&d. Hodnota 3-10 80
[Pid, Aktivacni Otacky Ot./min.] 20-82 99
Pid, Integra¢ni Casova Konstanta 20-94 99
Pid, Normalni Nebo Inverzni Rizeni, 20-81 99
Pid, ProporciondIni Zesileni 20-93 99
Pocate¢ni Doba Rozbéhu, 3-84 81
Pojistky 20
Pokyny K Likvidaci 9
Ponornym Cerpadlem 50
Prace S Grafickym Ovladacim Panelem Lcp (glcp) 53
Prehled Sitovych Vodict 24
Prehled Zapojeni Motor(l 31
Prepinace S201, S202 A S801 45
Priklad A Vyzkouseni Zapojeni 40
Pripojeni K Siti A Uzemnéni Pro Jednotky B1 A B2 28
PFipojeni K Siti Pro Jednotky A2 A A3 25
PFipojeni K Siti Pro Kryti C3 A C4 29
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Pfipojeni Kabelem Usb. 41
Pfipojeni Motoru - Uvod 29
PFipojeni Motoru Pro Kryti C3 A C4 35
PFipojeni Pocitace K Méni¢i Kmitoctu 63
Pfipojeni Relé 37
Pfipojeni Sbérnice Rs-485 63
PFipojeni Stejnosmérné Sbérnice 35
Pripojeni Volitelné Brzdy 36
Pristup K Ridicim Svorkam 40
Profibus 122
Profibus Dp-v1 64
Proud Motoru 1-24 79
Proudovy Chrani¢ 6
Provoz/displej 112
Préitok PFi Jmenovitych Otackach 22-90 106
Pulse Width Modulation 167
Q

Q1 Vlastni Nabidka 66
Q2 Rychlé Nastaveni 67
Q3 Nastaveni Funkci 68
Q5 Provedené Zmény 70
Q6 Prihlaseni 70
Quick Menu 55,65
R

Rédek Displeje 1.1 - Malé Pismo, 0-20 73
Rédek Displeje 1.2 - Malé Pismo, 0-21 76
Radek Displeje 1.3 - Malé Pismo, 0-22 76
Radek Displeje 2 - Velké Pismo, 0-23 76
Radek Displeje 3 - Velké Pismo, 0-24 76
R

Rampa 1, Doba Dobéhu 3-42 81
Rampa 1, Doba Rozbéhu 3-41 81
Regulator Kaskady 137
Reléové Vystupy 163
Reléovy Vystup 39
Reset 57
R

Retézce Typového Oznadeni (t/c) 12
R

Rezim 65
Rezim Hlavni Nabidky 71
ReZzim Konfigurace 1-00 78
ReZimem Rychlého Menu 56
R

Ridici Charakteristiky 163
Ridici Kabely 42
Ridici Kabely 42
Ridici Karta, 24v Dc Vystup 162
Ridici Karta, Sériova Komunikace Prostfednictvim Usb 164
Ridici Karta, Sériova Komunikace Rs-485: 161
Ridici Karta, Vystup +10 V Dc 163
Ridici Svorky 41
R

Rozptylové Reaktance Statoru 79
Rychlého Menu 55
[Rychlost PInéni Potrubi Hz], 29-02 110
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[Rychlost PInéni Potrubi Ot./min.], 29-01 110
Rychlost PInéni Potrubi, 29-04 110
Rychly Pfenos Nastaveni Parametrl Pomoci Ovladaciho Panelu Glcp 61
S
Sériova Komunikace 164
Sfavm 167
Sinusovy Filtr 30
Sinusovy Filtr 50
Sitové Napéjeni 153,159
Sitové Napajeni (11, L2, L3) 161
Sitové Napdjeni 1 X 200 -240 Vac 152
Sit'ové Pripojeni Pro Jednotky B1, B2 A B3 28
Sitové Pfipojeni Pro Jednotky B4, C1 A C2 29
Smart Logic 124
Software Pro Nastavovani Mct 10 64
Softwarové Nastroje Pro Pc 63
Specialni Funkce 125
Start/stop 49
Stator Frequency Asyncron Vector Modulation 167
Status 55
Stavové Zpravy 53
Stejnosmérného Meziobvodu 147
Stinéné/pancérované. 42
Svodovy Proud 6
Svorka 27, Digitalni Vystup 5-30 89
Svorka 27, Rezim 5-01 83
Svorka 29, Vys. Zad. Hodn./zp. Vazba 5-53 92
Svorka 32, DigitdIni Vstup 5-14 87
Svorka 33, DigitaIni Vstup 5-15 88
Svorka 42, Vystup 6-50 95
Svorka 42, Vystup, Max. Méfitko 6-52 96
Svorka 42, Vystup, Min. Méfitko 6-51 95
Svorka 53, Nizka Z. H./zpétné Vazba 6-14 94
Svorka 53, Nizké Napéti 6-10 94
Svorka 53, Vys. Z. H./zpétna Vazba 6-15 94
Svorka 53, Vysoké Napéti 6-11 94
Svorka 54, Nizkad Z. H./zpétna Vazba 6-24 94
Svorka 54, Nizké Napéti 6-20 94
Svorka 54, Vys. Z. H./zpétna Vazba 6-25 94
Svorka 54, Vysoké Napéti 6-21 94
Svorka Pro Ridici Kabely 41
T
Tabulka Rozbaleni 13
Tlak PFi Jmenovitych Otackach 22-88 106
Tlak P¥i Ota¢kach Nulového Préitoku 22-87 106
Typovém Stitku Motoru. 46
Typovy Kod 11
Typovy Stitek Motoru 46
’
V)
(i&inné Nastaveni Parametri Pro Aplikace Ve Vodarenstvi 65
Ucinnost 165
Udaje Na Displeii 128
Udaje Na Displeji 2 130
Udaje Z Typového Stitku Motoru 46
Uroveri Napéti 161
U
Uzemnéni A It Sité 23
\'}
Varovani Pfed Nahodnym Rozbéhem Motoru 5
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Verze Softwaru A Schvéleni 9
Volitelny Reguldtor Kaskady 140
Vybér Parametr 71
Vychozi Nastaveni 62
Vychozi Nastaveni 111
[Vykon Motoru Kw] 1-20 78
[Vykon P¥i Nizkych Otackach Hp] 22-35 102
[Vykon PFi Nizkych Otackach Kw] 22-34 102
Vykon Pfi Nulovém Pr{toku 22-30 101
[Vykon P¥i Vysokych Otackach Hp] 22-39 102
[Vykon P¥i Vysokych Otackach Kw] 22-38 102
Vykon Ridici Karty 164
Vylamovaci Otvory V Kryti 19
Vypocet Pracovniho Bodu 22-82 105
Vyskyt 23-04 110
[Vysoké Otatky Hz] 22-37 102
[Vysoké Otacky Ot./min.] 22-36 102
Vystupni Vykon (u, V, W) 161
Vystupni Vykon Motoru 161
y 4

Zadana Hodnota 1 20-21 99
Z4dané Hodnota Tlaku PInéni, 29-05 110
Z4dané Hodnoty/rozbéh A Dobéh 117
Z

Zastaveni Volnym Dobéhem 57
Z&téz/motor 114
Zavérecna Doba Dobéhu 3-88 82
Zkratky A Standardy 12
Zkratu 20
Zména Datové Hodnoty 61
Zména Skupiny Ciselnych Datovych Hodnot 60
Zména Textovych Hodnot 60
Zména Udaiti 60
Zobrazovany Text 1 0-37 76
Zobrazovany Text 2 0-38 76
Zobrazovany Text 3 0-39 77
Zpétna Klapka, Doba Dobéhu 3-85 81
[Zpétna Klapka, Kone¢né Otacky Rampy Hz] 3-87 82
Zpétna Vazba Ménice Kmitoctu 131
Zpétna Vazba Ménice, 20-** 97
Zpozdéni Funkce Na Konci Krivky 22-51 104
Zpozdéni Pri Chodu Nasucho 22-27 101
Zpozdéni PFi Nulovém Préitoku 22-24 101
Zvyseni Zadané Hodnoty 22-45 103
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