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1.1.1 Mekanik Montaj 

Tüm Kasa Boyutlar  IP21/IP4X/ T P 1 Muhafaza Kiti kullan lmad nda yan yana montaja olanak tan r (bkz. Dizayn K lavuzu Seçenekler ve Aksesuarlar

bölümü).

IP 21 Muhafaza kiti A1, A2 veya A3 kasa boyutundan kullan ld nda sürücüler aras nda en az 50 mm aral k bulunmal d r.

En iyi so utma ko ullar  için frekans dönü türücünün üstünde ve alt nda serbest hava ak m na olanak sa lay n. A a daki tabloya bak n.

Farkl  kasa boyutlar  için hava ak m

Kasa
boyu-

tu:
A1* A2 A3 A4 A5 B1 B2 B3 B4 C1 C2 C3 C4

a
(mm): 100 100 100 100 100 100 200 100 200 200 225 200 225

b
(mm): 100 100 100 100 100 100 200 100 200 200 225 200 225

* Sadece 

1. Verilen ölçülere uygun olarak delikleri aç n.

2. Üzerine frekans dönü türücüyü monte etmek istedi iniz yüzey için uygun olan vidalar  sa lamal s n z. Dört viday  da yeniden s k t r n.

Table 1.1: Kasa boyutlar n  A4, A5, B1, B2, C1 ve C2 kal n madde olmayan arka duvara monte ederken, so utucu üzerinde yetersiz havaland rma

olaca ndan sürücü için arka plaka A kullan lmal d r.

Kasa
Kapaklar için s k t rma torku (Nm)

IP20 IP21 IP55 IP66
A1 * - - -
A2 * * - -
A3 * * - -
A4/A5 - - 2 2
B1 - * 2,2 2,2
B2 - * 2,2 2,2
B3 * - - -
B4 2 - - -
C1 - * 2,2 2,2
C2 - * 2,2 2,2
C3 2 - - -
C4 2 - - -
* = S k lacak vida yok
- = Yok
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NB!

Kablolar Genel

Tüm kablolar kablo kesiti ve ortam s cakl  ile ilgili ulusal ve yerel düzenlemelere uygun olmal d r. Bak r (75°C) iletkenler önerilir.

Alüminyum letkenler

Terminaller alüminyum iletkenleri kabul edebilir, ancak iletken ba lanmadan önce iletken yüzeyinin temiz olmas , oksitlenmenin temizlenmesi ve asitsiz

nötr vazelin ya yla örtülmesi gerekir.

Ayr ca, alüminyumun yumu ak olmas  nedeniyle terminal vidas n n iki gün sonra tekrar s k lmas  gerekir. Ba lant n n gaz geçirmez bir birle me yeri olarak

korunmas  önemlidir, aksi taktirde alüminyum yüzey yeniden oksitlenir.

S k t rma Torku
Kasa boyu-
tu

200 - 240 V 380 - 500 V 525 - 690 V Kablo amac : Torku s k t rma

A1 0.25-1.5 kW 0.37-1.5 kW -

ebeke, Fren direnci, yük payla m , Motor kablosu

0.5-0.6 Nm
A2 0.25-2.2 kW 0.37-4 kW -
A3 3-3.7 kW 5.5-7.5 kW -
A4 0.25-2-2 kW 0.37-4 kW
A5 3-3.7 kW 5.5-7.5 kW -
B1 5.5-7.5 kW 11-15 kW - ebeke, Fren direnci, yük payla m , Motor kablosu 1.8 Nm

Röle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm

B2 11 kW 18.5-22 kW 11-22 kW ebeke, Fren direnci, yük payla m  kablolar 4.5 Nm
Motor kablolar 4.5 Nm
Röle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm

B3 5.5-7.5 kW 11-15 kW - ebeke, Fren direnci, yük payla m , Motor kablosu 1.8 Nm
Röle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm

B4 11-15 kW 18.5-30 kW - ebeke, Fren direnci, yük payla m , Motor kablosu 4.5 Nm
Röle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm

C1 15-22 kW 30-45 kW - ebeke, Fren direnci, yük payla m  kablolar 10 Nm
Motor kablolar 10 Nm
Röle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm

C2 30-37 kW 55-75 kW 30-75 kW ebeke, motor kablolar 14 Nm (en çok 95 mm2)
24 Nm (95 mm2 üzeri)

Yük Payla m , fren kablolar 14 Nm
Röle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm

C3 18.5-22 kW 30-37 kW - ebeke, Fren direnci, yük payla m , Motor kablosu 10 Nm
Röle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm

C4 37-45 kW 55-75 kW - ebeke, motor kablolar 14 Nm (en çok 95 mm2)
24 Nm (95 mm2 üzeri)

Yük Payla m , fren kablolar 14 Nm
Röle 0.5-0.6 Nm
Toprak 2-3 Nm
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ebeke konektörü kasa boyutu A4/A5 (IP 55/66)

Devre kesici kullan ld nda (kasa boyutu A4/A5) PE sürücünün sol taraf na monte edilmelidir.

Illustration 1.1: kasa boyutlar  B1 ve B2 (IP 21/NEMA Tür 1

ve IP 55/66/ NEMA Tür 12) için ebeke ba lant s .

Illustration 1.1: Boyut B3 (IP20).
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1 Bu letim Yönergeleri nas l okunmal ?

VLT AQUA Sürücü
FC 200 Serisi

Yaz l m sürümü: 1.33
   

Bu k lavuz, 1.33 veya üstü yaz l m sürümüne sahip tüm FC 200 frekans
dönü türücülerle birlikte kullan labilir.

Gerçek yaz l m sürüm numaras
par. 15-43 Yaz l m Sürümü'ten okunabilir.

VLT  AQUA Sürücüsü
Kullanma K lavuzu 1 Bu letim Yönergeleri nas l okunmal ?
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1.1.1 Telif hakk , yükümlülük s n rlamas  ve revizyon haklar  

Bu yay n n içinde Danfoss firmas na ait bilgiler bulunmaktad r. Kullan c ; bu k lavuzu al p kullanarak, burada yer alan bilgilerin yaln zca Danfoss firmas ndan

al nan donan m n veya di er tedarikçilerden al nan donan m n (bu tür donan m n bir seri ileti im ba lant s  arac l yla Danfoss donan m yla ileti im kurmaya

yönelik olmas  art yla) i letilmesi amac yla kullan laca n  kabul eder. Bu yay n, Danimarka’n n ve di er pek çok ülkenin Telif Hakk  yasalar yla korun-

maktad r.

Danfoss, bu k lavuzda belirtilen ana hatlar do rultusunda üretilen bir yaz l m program n n her türlü fiziksel ortamda veya donan m ya da yaz l m ortam nda

düzgün ekilde çal aca n  garanti etmez.

Danfoss bu belgede sa lanan bilgileri test edip gözden geçirmesine ra men, Danfoss bu belgelerin kalite, performans veya belirli bir amaca uygunlu u

da dahil olmak üzere bu belgelerle ile ilgili olarak hiçbir aç k ya da z mni garanti vermemektedir.

Danfoss, hiçbir ko ulda, bu k lavuzdaki bilgilerin kullan m ndan veya kullan lamamas ndan ortaya ç kan do rudan, dolayl , özel, ar zi veya ba l  olan hasarlar

için (bu tür zararlar n meydana gelme olas l  önceden bildirilmi  olsa bile) sorumlu de ildir. Danfoss özellikle kâr veya gelir kayb , donan m kayb  veya

hasar görmesi, bilgisayar programlar n n kayb , veri kayb , bunlar  ikame etme maliyetleri veya üçüncü ah slar n talepleri sonucunda ortaya ç kabilecek

maliyetleri de içeren ancak bunlarla s n rl  olmayan hiçbir maliyet için sorumlu de ildir.

Danfoss, önceden bildirmeksizin veya bu tür düzeltme veya de i ikliklerin önceki ve imdi kullan c lar na bildirimde bulunma yükümlülü ü olmaks z n, bu

yay nda istedi i zaman düzeltme yapma ve içeri inde de i iklik yapma hakk n  sakl  tutar.

 

1.1.2 VLT®  AQUA SürücüsüFC 200 için mevcut belgeler

- VLT®  AQUA Sürücü Kullan m K lavuzu MG.20.Mx.yy sürücünün çal r durumda tutulmas  için gerekli bilgileri sa lar.

- VLT®  AQUA Sürücü Yüksek Güç Kullan m K lavuzu MG.20.Px.yy HP sürücünün çal r durumda tutulmas  için gerekli bilgileri sa lar.

- VLT®  AQUA Sürücü Tasar m K lavuzu MG.20.Nx.yy, sürücüyle ve mü teri tasar m ve uygulamalar yla ilgili tüm teknik bilgileri sa lar.

- VLT®  AQUA Sürücü Programlama K lavuzu MG.20.Ox.yy, programlan n nas l yap laca  hakk nda bilgiler sa lar ve kapsaml  parametre aç kla-

malar  içerir.

- VLT®  AQUA Sürücü FC 200 Profibus MG.33.Cx.yy

- VLT®  AQUA Sürücü FC 200 DeviceNet MG.33.Dx.yy

- Ç k  Filtreleri Dizayn K lavuzu MG.90.Nx.yy

- VLT®  AQUA Sürücü FC 200 Kademeli Denetleyici MI.38.Cx.yy

- Uygulama Notu MN20A102: Dalg ç Pompa Uygulamas

- Uygulama Notu MN20B102: Ana/ zleyici letim Uygulamas

- Uygulama Notu MN20F102: Sürücü Kapal  Çevrim ve Uyku Modu

- Yönerge MI.38.Bx.yy: Montaj Destekleri Muhafaza tip A5, B1, B2, C1 ve C2 IP21, IP55 veya IP66 için Kurulum Yönergesi

- Yönerge MI.90.Lx.yy: Analog G/Ç Seçene i MCB109

- Yönerge MI.33.Hx.yy: Montaj kiti ile pano

x = Revizyon numaras

yy = Dil kodu

Danfoss teknik belgeleri

www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical+Documentation.htm adresinde çevrimiçi olarak da bulunmaktad r.
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1.1.3 Onaylar

 

1.1.4 Semboller

Bu Kullan m K lavuzu'nda kullan lan semboller.

Not

Okuyucunun not etmesi gerekenleri belirtir.

Genel bir uyar  belirtir.

Yüksek voltaj uyar s  belirtir.

Varsay lan ayar  belirtir

VLT  AQUA Sürücüsü
Kullanma K lavuzu 1 Bu letim Yönergeleri nas l okunmal ?
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2 Güvenlik

2.1.1 Güvenlik notu

ebekeye ba land nda, frekans dönü türücünün voltaj  tehlikelidir. Motorun, frekans dönü türücünün veya filedbus’un yanl  monte

edilmesi, donan ma zarar verebilir, ciddi ki isel yaralanmalara veya ölüme yol açabilir. Bu nedenle, bu k lavuzdaki yönergelerin yan  s ra

ulusal ve yerel kurallara ve güvenlik düzenlemelerine uyulmal d r.

Güvenlik Düzenlemeleri

1. Onar m yap lacaksa, frekans dönü türücünün ebek ba lant s  kesilmelidir. ebeke beslemesinin kesik oldu undan ve motor ve ebeke fi lerini

ç karmadan önce yeterli sürenin geçti inden emin olun.

2. Frekans dönü türücünün kontrol panelindeki [STOP/RESET] tu u donan m n ebeke ba lant s n  kesmez ve bu nedenle güvenlik anahtar  olarak

kullan lamaz.

3. Donan m için do ru koruyucu topraklamas  yap lmal , kullan c  besleme voltaj na kar  korunmal  ve motor ulusal ve yerel düzenlemelere uygun

olarak a r  yüklemeye kar  korunmal d r.

4. Toprak kaçak ak mlar  3,5 mA’dan yüksektir.

5. Motor a r  yüklemesine kar  koruma, par. 1-90 Motor Termal Korumas  parametresi ile ayarlan r. Bu i levin kullan lmas  isteniyorsa, par. 1-90

parametresini [ETR trip] veri de erine (varsay lan de er) veya [ETR warning] veri de erine ayarlay n. lev, 1,16 x nominal motor ak m nda ve

nominal motor frekans nda ba lat l r. ETR i levleri, NEC'ye uygun olarak s n f 20 motor a r  yük korumas  sa lar.

6. Frekans dönü türücü ebekeye ba l yken, motor ve ebeke beslemesi fi lerini ç karmay n. ebeke beslemesinin kesik oldu undan ve motor ve

ebeke fi lerini ç karmadan önce yeterli sürenin geçti inden emin olun.

7. Yük payla m  (DC ara devre ba lant s ) ve d  24 V DC yüklü oldu unda frekans dönü türücü voltaj giri leri L1, L2 ve L3’ten d nda giri lerdir.

Tüm voltaj giri  ba lant lar n n kesildi inden ve onar ma ba lamadan önce gerekli sürenin geçti inden emin olun.

Yüksek Rak mlarda Montaj

Yüksek rak mda montaj:

380 - 480 V: Denizden 3 km’den daha yüksek yerlerde, PELV ile ilgili lütfen Danfoss Drives ile irtibat kurun.

525 - 690 V: Denizden 2 km’den daha yüksek yerlerde, PELV ile ilgili lütfen Danfoss Drives ile irtibat kurun.

stenmeyen Ba latma Uyar s

1. Motor, frekans dönü türücü ebekeye ba l yken dijital komutlar, bus komutlar , referanslar veya yerel durdurma ile durdurulabilir. Ki isel güvenlik

önlemleri nedeniyle istenmeyen ba latman n yap lmamas  gerekiyorsa, bu durdurma i levleri yeterli olmaz. 2. Parametreler de i tirilirken motor ba laya-

bilir. Bu nedenle, [RESET] durdurma tu u her zaman etkinle tirilmelidir; veriler daha sonra de i tirilebilir. 3. Frekans dönü türücünün elektronik

devrelerinde ar za olmas  veya ebeke beslemesinde geçici a r  yükleme veya ar za olmas  ya da motor ba lant s n n kesilmesi durumunda durdurulmu

bir motor çal abilir.

Uyar :

Cihaz n ebekeden ba lant s  kesildikten sonra bile elektrikli parçalara dokunmak ölümcül olabilir.

Kinetik yedekleme için motor ba lant s , d  24 V DC, yük payla m  (DC ara devresinin ba lant s ) gibi di er voltaj giri lerinin ba lant s n n kesildi inden

emin olun.

 

VLT  AQUA Sürücüsü
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2.1.2 Genel uyar

Kaçak Ak m

VLT AQUA Sürücüsü FC 200’ün toprak kaçak ak m  3,5 mA de erini a ar. IEC 61800-5-1’e göre minimum 10mm² Cu veya 16mm² Al

PE tel yoluyla güçlendirilmi  bir Koruyucu Toprak ba lant s  sa lanmal d r veya ek bir PE teli ( ebek teli ile ayn  kablo kesitine sahip)

ayr  olarak sonland r lmal d r.

Kaçak Ak m Ayg t

Bu ürün, koruyucu iletkende DC ak ma neden olabilir. Ek koruma için kaçak ak m ayg t  (RCD) kullan ld nda, bu ürünün besleme

taraf nda yaln zca B Türü (zaman gecikmeli) bir RCD kullan lmal d r. Ayr ca bkz. RCD Uygulama Notu MN.90.GX.02.

VLT AQUA Sürücüsü FC 200'ün koruyucu topraklamas n n ve RCD kullan m n n her zaman ulusal ve yerel düzenlemelere uygun olmas

gerekir.

 

2.1.3 Onar m i ine ba lamadan önce

1. Frekans dönü türücünün ebekeden ba lant s n  kesin

2. DC bus terminalleri 88 ve 89'un ba lant s n  kesin

3. En az yukar daki Genel Uyar  bölümünde belirtildi i kadar bekleyin

4. Motor kablosunu ç kar n

 

2.1.4 Özel durumlar

Elektrik de erleri:

Frekans dönü türücü plakas  üzerinde gösterilen oranlar, ço u uygulamada kullan lmas  beklenen belirlenen voltaj dahilindeki, ak m ve s cakl k aral ndaki

3 fazl  ebeke güç kayna na ba l d r.

Frekans dönü türücü ayn  zamanda frekans dönü türücünün elektriksel oranlar n  etkileyecek olan di er özel uygulamalar  da des-

tekler. Elektriksel oranlar  etkileyecek özel durumlar unlar olabilir:

• Tek fazl  uygulamalar

• Elektrik de erlerinin azalt lmas n  gerektiren yüksek s cakl k uygulamalar

• Daha sert çevre ko ullar na sahip denizcilik uygulamalar .

Elektrik de erleri hakk nda bilgi almak için bu k lavuzdaki ve VLT  AQUA Sürücüsü Dizayn K lavuzu’ndaki ilgili maddelere bak n.

Montaj gereksinimleri:

Frekans dönü türücünün genel elektrik güvenli i, unlarla ilgili olarak özel montaj ko ullar  gerektirir:

• A r  ak m ve k sa devre korumas  için sigortalar ve alter

• Güç kablolar n n seçimi ( ebeke, motor, fren, yük payla m  ve röle)

• Kablo ebekesi konfigürasyonu (IT, TN, toprakl  ayak gibi)

• Dü ük voltaj ba lant  noktalar n n güvenli i (PELV ko ullar )

Kurulum gereksinimleri hakk nda bilgi almak için bu k lavuzdaki ve VLT  AQUA Sürücüsü Dizayn K lavuzu’ndaki ilgili maddelere bak n.

 

2.1.5 Dikkat

Frekans dönü türücü DC ba lant s  kondansatörleri, güç kesildikten sonra elektrik yüklü olarak kal r. Elektrik oku tehlikesini önlemek

için, bak m i lemini yapmadan önce frekans dönü türücünün ebeke ba lant s n  kesin. Frekans dönü türücüde servis i lemine ba la-

madan önce en az a a da belirtilen de erler kadar bekleyin:

2 Güvenlik
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Voltaj (V) Min. Bekleme Süresi (Dakika)
4 15 20 30 40

200 - 240 0.25 - 3.7 kW 5.5 - 45 kW    
     

380 - 480 0.37 - 7.5 kW 11 - 90 kW 110 - 250 kW  315 - 1000 kW
     

525-600 0,75 kW - 7,5 kW 11 - 90 kW    
     

525-690  11 - 90 kW 45 - 400 kW 450 - 1200 kW  
     

LED klar  kapal  olsa bile DC ba lant s nda yüksek gerilim olabilece ini unutmay n.

 

2.1.6 stenmeyen ba latmay  önleyin

Not

Frekans dönü türücü ebekeye ba l yken, dijital komutlar, bus komutlar , referanslar veya Yerel Denetim Panosu ile motor ba lat labilir/durdurulabilir.

• Ki isel güvenlik ko ullar  istenmeyen ba latman n önlenmesini gerektirdi inde frekans dönü türücünün ebekeyle ba lant s n  kesin.

• stenmeyen ba latmay  önlemek için, parametreleri de i tirmeden önce her zaman [OFF] tu unu etkinle tirin.

• Terminal 37 kapat lmad  sürece, ar za, geçici a r  yük, ebeke beslemesindeki bir ar za veya kesilen motor ba lant s  durdurulmu  motorun

ba lat lmas na neden olabilir.

 

2.1.7 IT ebekesi

IT ebekesi

400 V'luk dönü türücüler için 440 V'dan fazla ve 690 V'luk dönü türücüler için 760 V'dan fazla olan RFI filtreleri bulunan frekans dö-

nü türücüleri faz ile toprak aras ndaki voltajl  ebeke besleyiciye ba lamay n.

400 V BT ebekeleri ve delta toprak (topraklanan ayak) için, ebeke voltaj  faz ile toprak aras nda 440 V'yi a abilir.

690 V BT ebekeleri ve delta toprak (topraklanan ayak) için, ebeke voltaj  faz ile toprak aras nda 760 V'u a abilir.

par. 14-50 RFI Filtresi ç RFI kapasitörlerinin RFI filtresinden topra a olan ba lant s n  kesmek için kullan l r.

 

2.1.8 Atma yönergesi 

Elektrik bile enleri içeren cihazlar, ev at klar yla birlikte at lmamal d r.

Yerel ve geçerli mevzuata uygun olarak, elektrikli ve elektronik at klarla birlikte toplanmal d r.

 

2.1.9 Frekans Dönü türücüyü Güvenli Durdurma (iste e ba l )

Güvenli Durdurma terminal 37 giri i tak lan modellerde, frekans dönü türücü Güvenli Tork Kapal  (CD IEC 61800-5-2 tasla nda tan mland  gibi) veya

Durdurma Kategorisi 0 (EN 60204-1’de tan mland  gibi) güvenlik i levini gerçekle tirebilir

EN 954-1 içinde Güvenlik Kategorisi 3'e ait gereksinimler için tasarlanm  ve onaylanm t r. Bu i levselli e Güvenli Durdurma ad  verilir. Kurulumda Güvenli

Durdurman n entegrasyon ve kullan m ndan önce, Güvenli Durdurma i levi ile güvenlik kategorisinin uygun ve yeterli olup olmad n  anlamak için kuru-

lumdaki bütün risk analizleri yap lmal d r. EN 954-1’deki Güvenlik Kategorisi 3’ün gereklilikleri do rultusunda Güvenli Durdurma i levinin kurulumu ve

kullan lmas  için, VLT AQUA Sürücüsü Dizayn K lavuzu MG.20.NX.YY’de bulunan ilgili bilgi ve yönergeler izlenmelidir. Kullanma K lavuzu'ndaki bilgi ve

yönergeler, Güvenli Durdurma i levinin do ru ve güvenli kullan m  için yeterli de ildir.

VLT  AQUA Sürücüsü
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3 Giri

3.1.1 Tür kodu dizesi - orta güç 

Aç klama Kon.: Muhtemel seçim
Ürün grubu & VLT Serisi 1-6 FC 202
Nominal güç 7-10 0.25 - 1200 kW
Faz say s 11 Üç faz (T)

ebeke voltaj 11-12

S2: 220-240 VAC tek faz
S4: 380-480 VAC tek faz
T 2: 200-240 VAC
T 4: 380-480 VAC
T 6: 525-600 VAC
T 7: 525-690 VAC

Muhafaza 13-15

E20: IP20
E21: IP 21/NEMA Tip 1
E55: IP 55/NEMA Tip 12
E5M: IP21/NEMA Tip 1 ebeke kalkanl
E5M: IP55/NEMA Tip 12 ebeke kalkanl
E66: IP66
F21: IP21 kiti (arka plakas z)
G21: IP21 kiti (arka plakal )
P20: IP20/ asi (arka plakal )
P21: IP21/NEMA Tip 1 (arka plakal )
P55: IP55/NEMA Tip 12 (arka plakal )

RFI filtresi 16-17

HX: RFI filtresi yok
H1: RFI filtre s n f  A1/B
H2: RFI filtre s n f  A2
H3: RFI filtre s n f  A1/B (azalt lm  kablo boyu)
H4: RFI filtre s n f  A2/A1

Brake 18

X: Fren kesici dahil de ildir
B: Fren kesici dahildir
T: Güvenli Durdurma
U: Güvenlik + fren

Ekran 19
G: Grafiksel Yerel Denetim Panosu (GLCP)
N: Say sal Yerel Denetim Panosu (NLCP)
X: Yerel Denetim Panosu Yok

Kaplama PCB 20 X. Kaplanmam  PCB
C: Kaplanm  PCB

ebeke seçene i 21
D: Yük payla m
X: ebeke ay rma anahtar  yok
ebeke Ba lant s  Kesme + Yük Payla m

Kablo Tan s 22 X: Standart kablo giri leri
O: Kablo giri lerinde Avrupa metrik di lisi

 23 Ayr lm
Yaz l m sürümü 24-27 Gerçek yaz l m sürümü
Yaz l m dili 28  

A seçenekleri 29-30

AX: Seçenek yok
A0: MCA 101 Profibus DP V1
A4: MCA 104 DeviceNet
AN: MCA 121 Ethernet IP

B seçenekleri 31-32

BX: Seçenek yok
BK: MCB 101 Genel amaçl  G/Ç seçene i
BP: MCB 105 Röle seçene i
BO:MCB 109 Analog G/Ç seçene i
BY: MCO -101 Geni letilmi  Kademeli Denetleyici

C0 seçenekleri 33-34 CX: Seçenek yok

C1 seçenekleri 35 X: Seçenek yok
5: MCO 102 Geli mi  Kademeli Denetleyici

C seçenek yaz l m 36-37 XX: Standart yaz l m

D seçenekleri 38-39 DX: Seçenek yok
D0: DC yedekleme

Çe itli seçenekler hakk nda daha fazla bilgi bu Dizayn K lavuzu içinde aç klanmaktad r.

Tablo 3.1: Tip kodu aç klamas .
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3.1.2 Frekans Dönü türücü Tan mlamas

A a da tan mlama etiketi örne i vard r. Bu etiket, frekans dönü türücünün üzerinde bulunur ve birime uygun tür ve seçenekleri gösterir. Tür kodu dizesi

(T/C) ö esinin nas l okunaca  ile ilgili ayr nt lar için tablo 2.1’e bak n.

Çizim 3.1: Bu örnekte VLT AQUA Sürücüsü için tan mlama etiketi gösterilmektedir.

Danfoss’a ba vurmadan önce lütfen T/C (tür kodunu) ve seri numaras n  edinin.

 

3.1.3 K saltmalar ve standartlar 

K saltmalar: Terimler: SI birimleri: I-P birimleri:
a vme m/s2 ft/s2

AWG Amerikan tel çap   
Otomatik Ayar Otomatik Motor Ayar   

C Celsius   
I Ak m A Amp

ILIM Ak m s n r   
Jül Enerji J = N m ft-lb, Btu
F Fahrenhayt   

FC Frekans Dönü türücü   
f Frekans Hz Hz

kHz Kilohertz kHz kHz
LCP Yerel Denetim Panosu   
mA Miliamper   
ms Milisaniye   
dak. Dakika   
MCT Hareket Denetim Arac   

M-TYPE Motor Türüne Ba l   
Nm Newton Metre  in-lbs
IM,N Nominal motor ak m   
fM,N Nominal motor frekans   
PM,N Nominal motor gücü   
UM,N Nominal motor voltaj   
par. Parametre   
PELV Koruyucu Ekstra Dü ük Voltaj   
Watt Güç W Btu/hr, hp

Paskal Bas nç Pa = N/m² su için psi, psf, ft
de erleri

IINV Nominal Çevirici Ç k  Ak m   
RPM Dakika Ba na Devir   
SR Boyutla lgili   
T S cakl k C F
t Srsi s s,hr

TLIM Tork s n r   
U Voltaj V V

Tablo 3.2: K saltmalar ve standartlar tablosu.

3 Giri
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4 Mekanik tesisat

4.1 Ba lamadan önce

4.1.1 Kontrol listesi

Frekans dönü türücünün paketini açt n zda, birimin hasars z ve eksiksiz oldu undan emin olun. Paket içeri ini tan mlamak için a a daki tabloyu kullan n:

Muhafaza

türü:

A2

(IP 20/ 21)

A3

(IP 20/21)

A5

(IP 55/ 66)

B1/B3

(IP20/ 21/ 55/ 66)

B2/B4

(IP20/ 21/ 55/66)

C1/C3

(IP20/21/ 55/66)

C2/C4

(IP20/21/ 55/66)

 

Birim boyutu (kW):

200-240 V 0.25-3.0 3.7 0.25-3.7
5.5-11/

5.5-11

15/

15-18.5

18.5-30/

22-30

37-45/

37-45

380-480 V 0.37-4.0 5.5-7.5 0.37-7.5
11-18.5/

11-18.5

22-30/

22-37

37-55/

45-55

75 - 90/

75-90

525-600 V  0.75-7.5 0.75-7.5
11-18.5/

11-18.5

22-37/

22-37

45-55/

45-55

75 - 90/

75-90

525-690 V - - -
-/

-

11-30/

-

-/

-

37-90/

-

Tablo 4.1: Paket açma tablosu

Torna vida (Philips veya y ld z uçlu torna vida veya torx), yan keski, matkap, b çak gibi gereçlerin frekans dönü türücünün paketinden ç kar lmas nda ve

monte edilmesinde kullan lmak üzere yan n zda bulundurulmas  önerilir. Bu muhafazalar n paketleri gösterilenleri içerir: aksesuar çantas /çantalar , belgeler

ve birim. Ayg t n sahip oldu u seçeneklere göre bir veya iki çanta ile daha fazla kitapç k bulunabilir.
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4.2.3 Mekanik montaj 

Tüm IP20 muhafaza boyutlar n n yan  s ra IP21/ IP55 muhafaza boyutlar  da (A2 ve A3 hariç) yan yana montaja izin verir.

IP 21 Muhafaza kiti (130B1122 veya 130B1123) A2 veya A3 muhafazas nda kullan ld nda, sürücüler aras nda en az 50 mm'lik bo luk olmal d r.

En iyi so utma ko ullar  için frekans dönü türücünün üstünde ve alt nda serbest hava ak m na olanak sa lay n. A a daki tabloya bak n.

Farkl  muhafazalar için hava ak m

Muhafa-

za:
A2 A3 A5 B1 B2 B3 B4 C1 C2 C3 C4

a (mm): 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

b (mm): 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

1. Verilen ölçülere uygun olarak delikleri aç n.

2. Üzerine frekans dönü türücüyü monte etmek istedi iniz yüzey için uygun olan vidalar  sa lamal s n z. Dört viday  da yeniden s k t r n.

Tablo 4.2: Çerçeve boyutlar  A5, B1, B2, B3, B4, C1, C2, C3 ve C4 kal n madde olmayan arka duvara monte edilirken, s  al c  üzerinden yetersiz

havaland rma oldu undan sürücü için arka plaka A ile sa lanmal d r.

Daha a r sürücülerle (B4, C3, C4) kald r c  kullan n. Önce 2 alt sürgüyü duvara monte edin ve sonra sürücüyü alt sürgülerin üzerine kald r n; son olarak

2 üst sürgüyle sürücüyü duvara tutturun.

4 Mekanik tesisat
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4.2.4 Mekanik Tesisat Güvenlik Gereksinimleri

Entegrasyon ve alan montaj kitiyle ilgili gereksinimlere dikkat edin. Özellikle büyük birimlerin kurulumunda, ciddi yaralanma veya hasar

riskinden kaç nmak için listedeki bilgilere uyun.

Frekans dönü türücü hava dola m  arac l yla so utulur.

Birimin a r  s nmas n  engellemek için ortam s cakl n n frekans dönü türücü için belirtilen maksimum s cakl  a mamas na ve 24 saat ortalama s cak-

l n n a lmamas na özen gösterin. Ortam S cakl  için Azaltma paragraf nda belirtilen maksimum s cakl a ve 24 saatlik ortalamaya bak n.

Ortam s cakl  45 °C ile 55 ° C aras ndaysa frekans dönü türücünün de erini azaltmak uygun okur, bkz. Ortam S cakl  için Azaltma

Ortam s cakl  için azaltma göz önünde bulundurulmazsa frekans dönü türücünün hizmet süresi azal r.

 

4.2.5 Alan Montaj

Alan montaj  için IP 21/IP 4X top/TYPE 1 kitleri veya IP 54/55 birimleri önerilir.

 

4.2.6 Panel içinden montaj

Frekans dönü türücü serisi  VLT Aqua Sürücüsü veiçin bir Pano Montaj Kiti mevcuttur.

Is  al c  so utmay  art rmak ve pano derinli ini azaltmak için frekans dönü türücü pano ile monte edilebilir. Ayr ca bu durumda yerle ik fan ç kar labilir.

Kit, A5-C2 muhafazalar (230V, 1/3 to 50HP and 460V/575V 1/2 to 100HP) için mevcuttur.

Not

Kit, dökme ön kapaklarla kullan lamaz. Bunun yerine kapak ç kar lmal  veya IP21 plastik kapak kullan lmal d r.

Sipari  numaralar  hakk nda bilgi için bkz. Dizayn K lavuzu, Sipari  Numaralar

Daha ayr nt l  bilgi için Pano Montaj Kiti yönergesine bak n: MI.33.H1.YY, burada yy=dil kodu.
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Kullanma K lavuzu 4 Mekanik tesisat

MG.20.M7.42 - VLT  Danfoss'un tescilli tescilli markas d r 17

  4



5 Elektrik Tesisat
VLT  AQUA Sürücüsü

Kullanma K lavuzu

18 MG.20.M7.42 - VLT  Danfoss'un tescilli tescilli markas d r

5  



5 Elektrik Tesisat

5.1 Ba lama

5.1.1 Kablolar Genel 

Not

Kablo kesitiyle ilgili ulusal ve yerel düzenlemelere her zaman uyun.

Terminal s k t rma torklar n n ayr nt lar .

 Güç (kW) Tork (Nm)
Muhafaza 200-240 V 380-480 V 525-600 V ebeke Motor DC ba lant s Fren Toprak Röle

A2 0,25 - 3,0 0,37 - 4,0  1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
A3 3,7 5,5 - 7,5 0,75 - 7,5 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
A5 0,25 - 3,7 0,37 - 7,5 0,75 - 7,5 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
B1 5,5 - 11 11 - 18,5 - 1,8 1,8 1,5 1,5 3 0,6

B2 -
15

22
30

-
-

4,5
4,52)

4,5
4,52)

3,7
3,7

3,7
3,7

3
3

0,6
0,6

B3 5,5 - 11 11 - 18,5 11 - 18,5 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
B4 15 - 18,5 22 - 37 22 - 37 4,5 4,5 4,5 4,5 3 0,6
C1 18,5 - 30 37 - 55 - 10 10 10 10 3 0,6

C2 37
45

75
90 - 14

24
14
24

14
14

14
14

3
3

0,6
0,6

C3 22 -
30

45 -
55

45 -
55 10 10 10 10 3 0,6

C4 37 -
45

75 -
90

75 -
90

14
241

14
241 14 14 3 0,6

Tablo 5.1: Terminallerin s k l

1. Farkl  kablo boyutlar n n x/y de eri için x 95 mm2 ve y 95 mm2.

2. Kablo boyutlar  18,5 kW üstü  35 mm2 ve 22 kW alt   10 mm2

 

5.1.2 Topraklama ve IT ebekesi

Toprak kablosunun kesiti, yerel yönetmeliklerce farkl  belirlenmemi se EN 50178 veya IEC 61800-5-1 uyar nca en az 10 mm2 veya ayr

ayr  ba lanan 2 nominal ebeke kablosu olmal d r. Kablo kesitiyle ilgili ulusal ve yerel düzenlemelere her zaman uyun.

ebeke, varsa, ana ebeke ay r c  anahtara ba lanmal d r.

Not

ebeke voltaj n n, frekans dönü türücünün plakas ndaki ebeke voltaj na uygun olmas na dikkat edin.

VLT  AQUA Sürücüsü
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Çizim 5.1: ebeke ve topraklama terminalleri.

IT ebekesi

RFI filtresi bulunan 400 V frekans dönü türücüyü faz ile toprak aras ndaki 440 V'den fazla olan voltajl  ebeke besleyiciye ba lamay n.

BT ebekeleri ve delta toprak (topraklanan ayak) için, ebeke voltaj  faz ile toprak aras nda 440 V'yi a abilir.
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5.1.4 A2 ve A3 için ebeke ba lant s

Çizim 5.2: Önce montaj plakas ndaki iki viday  monte edin ve plakay  yerine kayd r p tam olarak s k t r n.

Çizim 5.3: Kablolar  monte ederken, öncelikle toprak kablosunu tak n ve s k t r n.

Toprak ba lant  kablosunun kesiti, EN 50178/IEC 61800-5-1 uyar nca en az 10 mm2 olmal d r veya 2 nominal ebeke kablosu ayr  ayr

uçland r lmal d r.
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Çizim 5.4: Ard ndan ebeke fi ini tak n ve telleri s k t r n.

Çizim 5.5: En sonunda ebeke kablolar n n üzerindeki destek kelepçesini s k t r n.

Not

Tekli fazl  A3'de L1 ve L2 terminallerini kullan n.
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5.1.5 A5 için ebeke ba lant s

Çizim 5.6: ebeke ay rma anahtar  olmaks z n ebekeyi ve topraklamay  ba lama. Kablo kelepçesinin kullan ld n  unutmay n.

Çizim 5.7: ebeke ay rma anahtar yla ebekeyi ve topraklamay  ba lama.

Not

Tekli fazl  A5'de L1 ve L2 terminallerini kullan n.
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5.1.6 ebeke ba lant s  B1, B2 and B3

Çizim 5.8: B1 ve B2 için ebekeye ve topraklamaya ba lama

Çizim 5.9: RFI olmadan B3 için ebekeye ve topraklamaya

ba lama.

Çizim 5.10: RFI ile B3 için ebekeye ve topraklamaya ba la-

ma.

Not

Tek fazl  B1'de L1 ve L2 terminallerini kullan n.

Not

Do ru kablo boyutlar  için bu k lavuzun arkas nda bulunan Genel Belirtimler bölümüne bak n.
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5.1.7 B4, C1 ve C2 için ebeke ba lant lar  için ebeke ba lant lar

Çizim 5.11: B4 için ebekeye ve topraklamaya ba lama.

Çizim 5.12: C1 ve C2 için ebekeye ve topraklamaya ba la-

ma.

 

5.1.8 C3 ve C4 için ebeke ba lant lar

Çizim 5.13: C3'ü ebekeye ve topra a ba lama. Çizim 5.14: C4'ü ebekeye ve topra a ba lama.

 

5.1.9 Motoru ba lama - Giri

Motor kablosu kesiti ve uzunlu unun do ru boyutland r lmas  için Genel Belirtimler bölümüne bak n.

• EMC emisyonu belirtimlerine uymak için blendajl  motor kablosu kullan n (veya kabloyu metal kanal içine yerle tirin).

• Gürültü düzeyini ve kaçak ak mlar  azaltmak için motor kablosunu olabildi i kadar k sa tutun.

• Motor kablosu blendaj n  frekans dönü türücünün hem dekuplaj plakas na hem de motordaki metale ba lay n. (Blendaj yerine metal kanal kul-

lan l rsa kanal n her iki ucu için ayn  i lemi uygulay n.)

• Blendaj ba lant lar n  mümkün olan en geni  yüzey alan yla yap n (kablo kelepçesi veya EMC kablo bilezi i kullanarak). Bu, frekans dönü türücü

ile birlikte verilen tesisat ayg tlar  kullan larak yap l r.

• Uçlar  bükerek blendaj n uçlanmas n  önleyin, aksi takdirde bu, yüksek frekansl  blendaj etkisinin zarar görmesine neden olur.

• Motor yal t c s  veya motor rölesi takmak için blendaj  kesmek gerekirse, blendaj n olas  en dü ük HF empedans  ile sürdürülmesi gerekir.
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Kablo uzunluklar  ve kesitleri

Frekans dönü türücü belirli bir kablo uzunlu u ve kesitiyle test edilmi tir. Kesit art r l rsa, kablo kapasitans  ve kaçak ak m da artabilir ve kablo uzunlu unun

uygun ekilde azalt lmas  gerekir.

Anahtar frekans

Motordaki akustik gürültüyü azaltmak için frekans dönü türücüler sinüs dalgas  filtreleriyle birlikte kullan ld nda anahtar frekans , par. 14-01 Anahtarlama

Frekans ’daki sinüs dalga filtresi yönergesine uygun olarak ayarlanmal d r.

Alüminyum iletkenlerin kullan m yla ilgili önemli noktalar

Alüminyum iletkenler 35 mm² alt ndaki kablo kesitleri için önerilmez. Terminaller alüminyum iletkenleri kabul edebilir, ancak iletken ba lanmadan önce

iletken yüzeyinin temiz olmas , oksitlenmenin temizlenmesi ve asitsiz nötr vazelin ya yla kaplanmas  gerekir.

Ayr ca, alüminyumun yumu ak olmas  nedeniyle terminal vidas n n iki gün sonra tekrar s k lmas  gerekir. Ba lant n n gaz geçirmez bir birle me yeri ol-

mas n n garanti edilmesi önemlidir, aksi taktirde alüminyum yüzey yeniden oksitlenir.

Frekans dönü türücüye, her tipte üç fazl  standart asenkron motorlar

ba lanabilir. Normalde, küçük motorlar y ld z ba lant l d r (230/400 V, D/

Y). Büyük motorlar delta ba lant l d r (400/690 V, D/Y). Do ru ba lant

modu ve voltaj için motor plakas na bak n.

Çizim 5.15: Motor ba lant s  için terminaller

Not

Besleme voltaj  ile i letim (bir frekans konvertörü gibi) için uygun olan ve faz yal t m ka d  veya ba ka bir yal t m takviyesi bulunmayan

motorlarda, frekans dönü türücünün ç k na bir sinüs dalga filtresi tak n. (IEC 60034-17 ile uyumlu motorlar Sinüs dalga filtresi ge-

rektirmez.)

No. 96 97 98 Motor voltaj  ebeke voltaj n n %0-100’ü.

 U V W 3 kablo motorun d nda

 U1 V1 W1
6 kablo motorun d nda, Delta ba lant l

W2 U2 V2

 U1 V1 W1 6 kablo motorun d nda, Y ld z ba lant l

    U2, V2, W2 ayr  ayr  birbirine ba lanmal

    (iste e ba l  terminal blo u)

No. 99   Toprak ba lant s

 PE    

Tablo 5.3: 3 ve 6 kablo motor ba lant s .
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5.1.11 A2 ve A3 için motor ba lant s

Motoru frekans dönü türücüye ba lamak için bu çizimleri ad m ad m izleyin.

Çizim 5.16: Öncelikle motor topraklamas n  uçland r n, ard ndan motorun U, V ve W tellerini fi e tak p s k t r n.

Çizim 5.17: asi ile ekran aras nda 360 derecelik ba lant  sa lamak için kablo kelepçesini tak n, motor kablosunun d  izolasyonunun kelep-

çenin alt ndan ç kmas na dikkat edin.

 

VLT  AQUA Sürücüsü
Kullanma K lavuzu 5 Elektrik Tesisat

MG.20.M7.42 - VLT  Danfoss'un tescilli tescilli markas d r 29

  5



5.1.12 A5 için motor ba lant s

Çizim 5.18: Öncelikle motorun toprak ba lant s n  kesin, ard ndan motordaki U, V ve W tellerini terminale yerle tirin ve s k t r n. Motor

kablosunun d  yal t m n n EMC kelepçesinin alt ndan ç kart ld ndan emin olun.

 

5.1.13 B1 ve B2 için motor ba lant s

Çizim 5.19: Öncelikle motorun topraklamas n  uçland r n ve ard ndan terminallere U, V ve W tellerini yerle tirin ve s k t r n. Motor kablosunun

d  yal t m n n EMC kelepçesinin alt ndan ç kart ld ndan emin olun.
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5.1.14 B3 ve B4

Çizim 5.20: Öncelikle motorun topraklamas n  uçland r n ve

ard ndan terminallere U, V ve W tellerini yerle tirin ve s k -

t r n. Motor kablosunun d  yal t m n n EMC kelepçesinin al-

t ndan ç kart ld ndan emin olun.

Çizim 5.21: Öncelikle motorun topraklamas n  uçland r n ve

ard ndan terminallere U, V ve W tellerini yerle tirin ve s k -

t r n. Motor kablosunun d  yal t m n n EMC kelepçesinin al-

t ndan ç kart ld ndan emin olun.

 

5.1.15 C1 ve C2 için motor ba lant s

Çizim 5.22: Öncelikle motorun topraklamas n  uçland r n ve ard ndan terminallere U, V ve W tellerini yerle tirin ve s k t r n. Motor kablosunun

d  yal t m n n EMC kelepçesinin alt ndan ç kart ld ndan emin olun.
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5.1.16 C3 ve C4 için 

Çizim 5.23: Öncelikle motorun toprak ba lant s n  kesin, ard ndan motordaki U, V ve W tellerini uygun terminallere yerle tirin ve s k t r n.

Motor kablosunun d  yal t m n n EMC kelepçesinin alt ndan ç kart ld ndan emin olun.

Çizim 5.24: Öncelikle motorun toprak ba lant s n  kesin, ard ndan motordaki U, V ve W tellerini uygun terminallere yerle tirin ve s k t r n.

Motor kablosunun d  yal t m n n EMC kelepçesinin alt ndan ç kart ld ndan emin olun.

 

5.1.17 DC bus ba lant s  

DC bus terminali, ara devre d  kaynaktan beslenirken DC yedeklemesi için kullan l r.

Kullan lan terminal numaralar : 88, 89
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Çizim 5.25: B3 muhafazas  için DC bus ba lant lar . Çizim 5.26: B4 muhafazas  için DC bus ba lant lar .

Çizim 5.27: C3 muhafazas  için DC bus ba lant lar . Çizim 5.28: C4 muhafazas .

Daha fazla bilgi gerekirse lütfen Danfoss ile görü ün.

 

5.1.18 Fren ba lant s  seçene i 

Fren rezistörü ba lant  kablosunun blendajl  olmas  gerekir.

Fren rezistörü  

Terminal numaras 81 82

Terminaller R- R+

Not

Dinamik fren, ek donan m ve güvenlik önlemleri gerektirir. Daha fazla bilgi almak için lütfen Danfoss ile görü ün.

1. Blendaj  frekans dönü türücünün madeni dolab na ve fren rezistörünün dekuplaj plakas na ba lamak için kablo kelepçeleri kullan n.

2. Fren kablosunun kesitinin fren ak m na uygun boyutta olmas na dikkat edin.

Not

Terminallerin aras nda 975 V DC'ye(@ 600 V AC) kadar voltaj olu abilir.
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Çizim 5.29: B3için fren ba lant  terminali. Çizim 5.30: B4 için fren ba lant  terminali.

Çizim 5.31: C3 için fren ba lant  terminali. Çizim 5.32: C4 için fren ba lant  terminali.

Not

Fren IGBT içinde k sa devre olu ursa, frekans dönü türücünün ebeke elektrik ba lant s n  bir ebeke anahtar  veya kontaktör üzerinden

keserek rezistörde güç kayb n  önleyin. Yaln zca frekans dönü türücü kontaktörü kontrol edebilir.

Not

Fren rezistörünü, yang n riskinin olmad  bir yere koyun ve fren rezistörünün havaland rma yuvalar ndan içeriye d ardan bir nesnenin

dü meyece inden emin olun.

Havaland rma deliklerini ve zgaralar n  kapatmay n.

 

5.1.19 Röle ba lant s  

Röle ç k lar n  ayarlamak için par. grubu 5-4* Röleler'e bak n.
No. 01 - 02 kapat (normal olarak aç k)

 01 - 03 aç (normal olarak kapal )

 04 - 05 kapat (normal olarak aç k)

 04 - 06 aç (normal olarak kapal )
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Röle ba lant s  için terminaller (

(A2 ve A3 muhafazalar ).

Röle ba lant s  için terminaller

(A5, B1 ve B2 muhafazalar ).

Çizim 5.33: Röle ba lant s  için terminaller (C1 ve C2 muhafazalar ).

Röle ba lant lar , devreden ç kar lan röle fi leriyle (Aksesuar Torbas ndan) birlikte gösterilmektedir.
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Çizim 5.34: B3 röle ba lant lar  için terminaller. Fabrikada yaln zca tek bir röle giri i tak l r. kinci röle gerekirse, takma kapa n  ç kar n.

Çizim 5.35: B4 röle ba lant lar  için terminaller.

Çizim 5.36: C3 ve C4 için röle ba lant lar  terminalleri. Frekans dönü türücünün sa  üst kö esinde bulunur.
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5.1.20 Röle ç k

Röle 1

• Terminal 01: ortak

• Terminal 02: normal aç k 240 V AC

• Terminal 03: normal kapal  240 V AC

Röle 2

• Terminal 04: ortak

• Terminal 05: normal aç k 400 V AC

• Terminal 06: normal kapal  240 V AC

Röle 1 ve röle 2 par. 5-40 lev Rölesi, par. 5-41 Aç k Gecikme, Röle ve

par. 5-42 Kapal  Gecikme, Röle içerisinden programlan r.

Seçenek modülü MCB 105 kullan larak ek röle ç k lar ; .

 

5.1.21 Kablolama örne i ve test

A a daki bölümde kontrol kablolar n n nas l ba lanaca  ve bunlara nas l eri ilece i aç klanmaktad r. Kontrol terminallerinin i levi, programlanmas  ve

kablo ba lant lar  hakk nda aç klama için, Frekans dönü türücüyü  bölümüne bak n.
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5.1.22 Kontrol terminallerine eri im 

Kontrol kablolar na giden tüm terminaller, frekans dönü türücü ön taraf ndaki

terminal kapa n n alt nda bulunur. Terminal kapa n  bir tornavida ile ç kar n.

130BT248

Çizim 5.37: A2, A3, B3, B4, C3 ve C4 muhafazalar n kontrol termi-

nallerine eri im

Kontrol terminallerine eri mek için ön kapa n  ç kar n. Ön kapa  de i tirirken

lütfen 2 Nm tork uygulanarak düzgün ekilde s k t r ld ndan emin olun.

Çizim 5.38: A5, B1, B2, C1 ve C2 muhafazalar  için kontrol terminal-

lerine eri im
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5.1.23 Kontrol terminalleri 

Çizim referans numaralar :

1. 10 kutuplu fi  dijital G/Ç.

2. 3 kutuplu fi  RS-485 Bus.

3. 6 kutuplu analog G/Ç.

4. USB ba lant s .

Çizim 5.39: Kontrol terminalleri (tüm muhafazalar)

 

5.1.24 Kontrol kablosu kelepçesi.

1. Blendaj , kontrol kablolar n n frekans dönü türücü dekuplaj pla-

kas na ba lamak üzere aksesuar çantas ndan ald n z kelepçeyi

kullan n.

Kontrol kablolar n n do ru uçland rmas  için Blendajl /Z rhl  Kontrol Kab-

lolar n  Topraklama ba l kl  bölüme bak n.

Çizim 5.40: Kontrol kablosu kelepçesi.
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5.1.25 Elektrik tesisat   ve kontrol kablolar  

Çizim 5.41: Tüm elektrik terminallerini gösteren diyagram. (Terminal 37 yaln zca Güvenli Durdurma levine sahip birimlerde mevcuttur.)

Terminal numaras Terminal aç klamas Parametre numaras Fabrika varsay lan

1+2+3 Terminal 1+2+3-Röle1 5-40 letim yok

4+5+6 Terminal 4+5+6-Röle2 5-40 letim yok

12 Terminal 12 Besleme - +24 V DC

13 Terminal 13 Besleme - +24 V DC

18 Terminal 18 Dijital Giri 5-10 Ba latma

19 Terminal 19 Dijital Giri 5-11 letim yok

20 Terminal 20 - Ortak

27 Terminal 27 Dijital Giri /Ç k 5-12/5-30 Ters yana ma

29 Terminal 29 Dijital Giri /Ç k 5-13/5-31 Aral kl  çal t rma

32 Terminal 32 Dijital Giri 5-14 letim yok

33 Terminal 33 Dijital Giri 5-15 letim yok

37 Terminal 37 Dijital Giri - Güvenli Durdurma

42 Terminal 42 Analog Ç k 6-50 H z 0-HighLim

53 Terminal 53 Analog Giri 3-15/6-1*/20-0* Referans

54 Terminal 54 Analog Giri 3-15/6-2*/20-0* Geri besleme

Tablo 5.5: Terminal ba lant lar
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Çok uzun kontrol kablolar  ve analog sinyaller, nadiren ve tesisata ba l  olarak, ebeke besleme kablolar ndan gelen gürültü nedeniyle 50/60 Hz toprak

çevrime yol açabilir.

Bu gerçekle irse, blendaj  aç n veya blendaj ile asi aras na bir 100 nF kapasitörü tak n.

Not

20, 39 ve 55 ortak terminallerini ay rmak için, dijital ve analog giri  ve ç k lar n ortak terminalini ba lay n. Bu, gruplar aras ndaki toprak

ak m  parazitini önleyecektir. Bu, örne in, giri te dijital anahtarlaman n analog giri leri bozmas n  engeller.

Not

Kontrol kablolar   blendajl  olmal d r.

 

5.1.26 Motoru ve dönü  yönünü test etme.

Motorun istenmeden çal abilece ini akl n zda bulundurarak, tehlikede olan personel veya donan m olmad ndan emin olun!

Çizim 5.42:

Ad m 1: Öncelikle 50 ile 70 mm uzunlu undaki bir kablo

parças n n her iki ucundaki yal t m maddesini soyun.

Motor ba lant s n  ve dönü  yönünü test etmek için lütfen a a daki ad m-

lar  izleyin. Birimin enerjisini keserek ba lay n.

Çizim 5.43:

Ad m 2: Uygun bir terminal tornavidas  kullanarak bir ucu

terminal 27’ye tak n. (Not: Güvenli Durdurma i levine sahip

birimler için, terminal 12 ve 37 aras ndaki mevcut geçici

ba lant , birimin çal abilmesi için ç kart lmamal d r!)

Çizim 5.44:

Ad m 3: Di er ucu terminal 12 veya 13’e tak n. (Not: Gü-

venli Durdurma i levine sahip birimler için, terminal 12 ve

37 aras ndaki mevcut geçici ba lant , birimin çal abilmesi

için ç kart lmamal d r!)
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Çizim 5.45:

Ad m 4: Birime güç verin ve [Off] dü mesine bas n. Bu du-

rumda motor dönmemelidir. Motoru herhangi bir anda dur-

durmak için [Off] tu una bas n. [OFF] dü mesindeki LED'in

yanmas  gerekti ini unutmay n. Alarmlar ve uyar lar yan p

sönerse lütfen bunlarla ilgili olarak bölüm 7'ye bak n.

Çizim 5.46:

Ad m 5: [Hand on] dü mesine bas ld nda, dü menin üze-

rindeki LED'in yanmas  gerekir ve motor çal abilir.

Çizim 5.47:

Ad m 6: Motorun h z  LCP’den görülebilir. H z, yukar   ve

a a   ok dü melerine bas larak ayarlanabilir.

Çizim 5.48:

Ad m 7: mleci hareket ettirmek için, sol  ve sa   ok

dü melerini kullan n. Bu, h z n daha büyük art larla de i -

mesini sa lar.

Çizim 5.49:

Ad m 8: Motoru yeniden durdurmak için [Off] dü mesine

bas n.

Çizim 5.50:

Ad m 9: stenen dönü  yönü elde edilemezse iki motor kab-

losunu da de i tirin.

Motor tellerini de i tirmeden önce frekans dönü türücüden ebeke gücünü kesin.
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5.1.27 Anahtar S201, S202 ve S801 

S201 (A1 53) ve S202 (A1 54) anahtarlar , s ras yla 53 ve 54 numaral

analog giri  terminallerinin bir ak m (0-20 mA) veya voltaj (0 - 10 V) kon-

figürasyonunu seçmek için kullan l r.

Anahtar S801 (BUS TER.), RS-485 ba lant  noktas nda (terminal 68 ve

69) uçland rmay  sa lamak için kullan labilir.

ste e ba l  olarak anahtarlara kapak tak labilece ini unutmay n.

Varsay lan ayar:

S201 (AI 53) = OFF (voltaj giri i)

S202 (AI 54) = OFF (voltaj giri i)

S801 (Bus uçland rmas ) = OFF

Çizim 5.51: Anahtar konumu.

5.2 Son optimizasyon ve test

5.2.1 Son optimizasyon ve test

Motor mili performans n  ve ba lanan motor ve tesisat için frekans dönü türücüyü optimize etmek üzere lütfen u ad mlar  izleyin. Frekans dönü türücü-

nün ve motorun ba l  oldu undan ve frekans dönü türücüye güç verildi inden emin olun.

Not

Güç vermeden önce, ba l  olan donan mlar n kullan ma haz r olduklar ndan emin olun.

Ad m 1. Motor plakas n  bulun.

Not

Motor y ld z- (Y) veya delta - ( ) ba l d r. Bu bilgiler motor plakas  verilerinde  bulunur.
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Çizim 5.52: Motor plakas  örne i

Ad m 2. Motor plaka verilerini a a daki parametre listesine gi-

rin.

Bu listeye eri mek için [QUICK MENU] tu una bas n ve “Q2 H zl  Kurulum”

seçene ini seçin.

1. Motor Gücü [kW]
veya Motor Gücü [HP]

par. 1-20
par. 1-21

2. Motor Voltaj par. 1-22
3. Motor Frekans par. 1-23
4. Motor Ak m par. 1-24
5. Motor Nominal H z par. 1-25

Tablo 5.6: Motorla ilgili parametreler

Ad m 3. Otomatik Motor Adaptasyonunu (AMA) etkinle tirin

AMA i lemini gerçekle tirmek en olas  performans n elde edilmesini sa lar. AMA ölçümleri, ba l  olan belirli motordan otomatik olarak al r ve montaj

de i kenleri için uygular.

1. Terminal 27’yi Terminal 12’ye ba lay n veya [MAIN MENU] seçene ini kullan n ve Terminal 27 par. 5-12’yi lev yok (par. 5-12 [0]) olarak ayarlay n

2. [QUICK MENU] tu una bas n, "Q2 H zl  Kurulum" seçene ini belirleyip, AMA par. 1-29 parametresine ilerleyin.

3. AMA par. 1-29’u etkinle tirmek için [OK] tu una bas n.

4. Tam veya indirgenmi  AMA aras nda seçim yap n. Sinüs dalga filtresi monte edildiyse, sadece indirgenmi  AMA'y  çal t r n veya AMA prosedürü

s ras nda sinüs dalga filtresini kald r n.

5. [OK] tu una bas n. Göstergede “Ba latmak için [Hand on] tu una bas n” ifadesi görünmelidir.

6. [Hand on] tu una bas n. -AMA prosedürünün devam edip etmedi ini belirten bir durum çubu u görüntülenir.

letim s ras nda AMA'y  durdurun

1. [OFF] tu una bas n – Frekans dönü türücü alarm moduna girer ve ekranda AMA'n n kullan c  taraf ndan sonland r ld  gösterilir.

Ba ar l  AMA

1. Ekranda "AMA'y  bitirmek için [OK] tu una bas n" mesaj  görünür.

2. AMA durumundan ç kmak için [OK] tu una bas n.

Ba ar s z AMA

1. Frekans dönü türücü alarm moduna girer. Alarm n aç klamas  Sorun Giderme bölümünde bulunabilir.

2. [Alarm Kayd ]'nda "Rapor De eri", frekans dönü türücü alarm moduna girmeden önce AMA taraf ndan yürütülen son ölçüm dizisini gösterir. Bu

numara ve alarm n aç klamas , sorun gidermede yard mc  olur. Danfoss Service'e ba vurursan z, numaray  ve alarm aç klamas n  bildirmeyi unut-

may n.

Not

Ba ar s z AMA ço u zaman yanl  kaydedilmi  motor plakas  verilerinden veya motor gücü boyutu ile frekans dönü türücü güç boyutu

aras nda çok büyük fark olmas ndan kaynaklan r.
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Ad m 4. H z s n r n  ve rampa süresini ayarlay n

H z ve rampa süresi için istenen s n rlar  ayarlay n.

Minimum Referans par. 3-02
Maksimum Referans par. 3-03

Motor H z  Alt S n r par. 4-11 veya 4-12
Motor H z  Üst S n r par. 4-13 veya 4-14

Rampa 1 H zlanma Süresi [s] par. 3-41
Rampa 1 Yava lama Süresi 1 [s] par. 3-42

VLT  AQUA Sürücüsü
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6 Çal ma ve Uygulama Örnekleri

6.1 H zl  Kurulum

6.1.1 H zl  Menü Modu

GLCP H zl  Menüler alt nda listelen tüm parametrelere eri im sa lar. Parametreleri [Quick Menu] dü mesini kullanarak ayarlamak için:

[Quick Menu] dü mesine bas ld nda, h zl  menüde bulunan çe itli alanlar liste olarak gösterilir.

Su uygulamalar  için etkin parametre kurulumu

Su ve at k su parametrelerinin büyük ço unlu u için parametre kurulumu yaln zca [Quick Menu] kullan larak yap labilir.

[Quick Menu] yoluyla parametreleri ayarlaman n en iyi yolu a a daki ad mlar  izlemektir:

1. Temel motor ayarlar n , h zlanma sürelerini vb. seçmek için [Quick Setup] tu una bas n.

2. Frekans dönü türücüde gerekli i levi ayarlamak için [Function Setups] tu una bas n ([Quick Setup] içindeki ayarlamalarda daha önceden yap l-

mad ysa).

3. Genel Ayarlar, Aç k Çevrim Ayarlar  ve Kapal  Çevrim Ayarlar  aras nda seçim yap n.

Kurulumun listelenen s rayla yap lmas  önerilir.

Çizim 6.1: H zl  Menü görünümü.

Par. Belirtme [Birimler]

0-01 Dil  

1-20 Motor Gücü [kW]

1-22 Motor Voltaj [V]

1-23 Motor Frekans [Hz]

1-24 Motor Ak m [A]

1-25 Motor Nominal H z [RPM]

3-41 Rampa 1 H zlanma Süresi [s]

3-42 Rampa 1 Yava lama Süresi [s]

4-11 Motor H z  Alt S n r [RPM]

4-13 Motor H z  Üst S n r [RPM]

1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA)  

Tablo 6.1: H zl  Kurulum parametreleri. Lütfen Yayg n Olarak Kullan lan

Parametreler - Aç klamalar  bölümüne bak n.

lem Yok seçene i belirlenirse ba latman n sa lanmas  için terminal 27’ye +24 V sa lanmas  gerekir.

Terminal 27’de Ters yana ma (fabrika varsay lan de eri) seçene i belirlenirse, ba laman n sa lanmas  için +24V ba lant s  gereklidir.

Not

Ayr nt l  parametre aç klamalar  için lütfen Yayg n Olarak Kullan lan Parametreler - Aç klamalar  bölümüne bak n.
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Kullanma K lavuzu 6 Çal ma ve Uygulama Örnekleri

MG.20.M7.42 - VLT  Danfoss'un tescilli tescilli markas d r 47

  6



6.2.1 Ba latma/Durdurma 

Terminal 18 = ba latma/durdurma par. 5-10 [8] Ba latma

Terminal 27 = letim yok (Varsay lan ters serbest duru

Par. 5-10 Dijital Giri , Terminal 18 = Ba latma (varsay lan)

Par. 5-12 Dijital Giri , Terminal 27 = ters yana ma (varsay lan)

Çizim 6.2: Terminal 37: Yaln zca Güvenli Durdurma le-

vi'nde kulllan labilir!

 

6.2.2 Kapal  Çevrim Kablo Ba lant s

Terminal 12 /13: +24V DC

Terminal 18: Ba latma par. 5-18 [8] Ba latma (Varsay lan)

Terminal 27: Yana ma par. 5-12 [2] ters yana ma (Varay lan)

Terminal 42 Analog giri

L1-L3: ebeke terminalleri

U,V ve W: Motor terminalleri

6 Çal ma ve Uygulama Örnekleri
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6.2.3 Dalg ç pompa uygulamas

Sistemde Danfoss VLT AQUA Sürücü ile bas nç gönderen birimle kontrol edilen dalg ç pompa bulunur. Bas nç gönderen birim pompan n h z  kontrol alt nda

tutarak bas nc  sabit tutan VLT AQUA Sürücü'ye 4-20 mA geri besleme sinyali gönderir. Dalg ç pompa uygulamas  için bir sürücü atanmas  ile ilgili dikkat

edilmesi gereken baz  noktalar vard r. Bu nedenle kullan lacak sürücünün motor ak m na göre seçilmesi gerekir.

1. Motor, rotor ile stator aras nda paslanmaz çelik kutuya sahip "Kutu motor" olarak da an l r. Normal bir motorda bulunandan daha büyük ve

manyeti e kar  dayan kl  hava bo lu u bulunur, böylece daha zay f alan bulunur, bu nedenle ayn  nominal güce sahip normal motorlardakinden

daha yüksek nominal ak ma sahip olacak motorlar tasarlan r.

2. Pompada normalde 30 Hz olan minimum h z n alt nda çal t r ld nda zarar gören taban yataklar  bulunur.

3. Dalg ç pompa motorlar nda motor reaktans  do rusal de ildir, dolay s yla Otomatik Motorp Adaptasyonu (AMA) mümkün olmayabilir. Ancak

normal olarak dalg ç pompalar do rusal olmayan motor reaktans n  ortadan kald rabilecek ve sürücünün AMA i lemini yapmas n  sa layabilecek

uzun kablolarla kullan l r. AMA ar zalan rsa motor verileri 1-3* parametre grubundan ayarlanabilir (bkz. motor veri sayfas ). AMA i lemi yap l rsa

sürücünün uzun motor kablolar ndaki voltaj dü ünü telafi edece ini, bu nedenle de Geli mi  motor verilerilerinin el ile ayarlanmas  durumunda

motor kablosunun uzunlu unun sistem performans n  en iyi duruma getirmek için dikkate al nmas  gerekti ini unutmay n.

4. Sistemin pompa ve motoru en az yoracak ve a nd racak ekilde çal mas  önemlidir. Danfoss Sinüs Dalga filtresi motor izolasyon bas nc n

azaltabilir ve ömrünü uzat r ( gerçek motor izolasyonunu ve frekans dönüt türücünün du/dt özelliklerini kontrol edin). Servis ihtiyac n n azalt lmas

için filtre kullan lmas  önerilir.

5. Islak ortamlara dayan kl  özel pompa kablosu blendajs z oldu u için iyi EMC performans  elde etmek zor olur. Bu duruma çözüm olarak; kuyunun

d nda blendajl  kablo kullan labilir ve kuyu borusu çelikten yap lm sa (ayr ca plastikten de yap lm  olabilir) blendaj  boruya sabitlenebilir. Sinüs

Dalga filtresi de blendajs z motor kablolar nda EMI'y  azalt r.

Islak montaj ko ullar ndan dolay  özel "kutu motor" kullan l r. Sürücünün motoru nominal h zda çal t rabilmesi için ç k  ak m na göre sistem için tasar-

lanmas  gerekir.

Pompan n taban yata nin zarar görmesini engellemek için pompan n h z n  durdurmadan minimum h za mümkün oldu unca çabuk ç karmas  önemlidir.

Tan nm  dalg ç pompa üreticileri pompan n minimum h za (30 Hz) en fazla 2-3 saniye içinde ula mas n  önerir. Yeni VLT© AQUA Sürücü söz konusu

uygulamalar n ilk ve son Rampalar'  için tasarlanm t r. lk ve son rampalar 2 ayr  rampad r; ilk rampa etkinle tirilirse motoru durma noktas nda minimum

h za ç kar r ve minimum h za ula ld nda otomatik olarak normal rampaya geçer. Son rampa minimum h zdan durma noktas na getirerek tersini yapar.

Boru Doldurma modu suyun iddetli ekilde çarpmas n  önlemek için etkinle tirilebilir. Danfoss frekans dönü türücü kullan c n n belirledi i oranda (birim/

sn) bas nc  art rmak suretiyle PID denetleyici kullanarak dikey borular  doldurabilir. Etkinl etirilirse sürücü; ba lat ld ktan sonra minimum h za ula t nda,

boru doldurma moduna geçer. Bas nç kullan c n n belirledi i Doldurma Ayar Noktas 'na ula ana kadar yava  yava  artar, bu noktada ise sürücü otomatik

olarak Boru Doldurma Modu'nu devre d  b rakt ktan sonra normal kapal  çevrim i letiminde devam eder.

Özellik sulama uygulamalar  için tasarlanm t r.

Elektrik Tel Ba lant s

Tipik parametre ayarlar  (Tipik/önerilen ayarlar parantez içerisinde-
dir.)
Parametreler:  
Nominal Motor Gücü Par. 1-20 / par. 1-21
Nominal Motor Voltaj Par. 1-22
Motor Ak m Par. 1-24
Nominal Motor H z Par. 1-28
Azalt lm  Otomatik Motor Adaptasyonunu (par. 1-29'da AMA ) Et-
kinle tirin

Not

Analog giri 2'nin (terminal 54) mA olarak ayarlanmas

gerekti ini unutmay n (anahtar 202).
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Min. Referans Par. 3-01 (30 Hz)
Maks. Referans Par. 3-02 (50/60 Hz)
lk Rampa H zlanma Süresi Par. 3-84 (2 sn.)

Son Rampa Yava lama Süresi Par. 3-88 (2 sn.)
Normal H zlanma süresi Par. 3-41 (Boyuta ba l  olarak 8 sn)
Normal Yava lama Süresi Par. 3-42 (Boyuta ba l  olarak 8 sn)
Motor Min. H z Par. 4-11 (30 Hz)
Motor Maks. H z Par. 4-13 (50/60 Hz)
PID Denetleyicide geri besleme ayarlar n  kolayca kurmak için "QuickMenu_Function_Setup" (H zl Menü_ lev_Kurulumu) alt nda "Kapal  Çevrim"
sihirbaz n  kullan n.

Boru Doldurma Modu
Boru Doldurmay  Etkinle tir Par. 29-00  
Boru Doldurma H z Par. 29-04 (Geri besleme birim/sn)
Doldurulan Ayar Noktas Par. 29-05 (Geri bildirim birimleri)

6 Çal ma ve Uygulama Örnekleri
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7 Frekans dönü türücüyü çal t rma

7.1 letim Yöntemleri

7.1.1 letim Yöntemleri

Frekans dönü türücü 3 ekilde i letilebilir:

1. Grafik Yerel Denetim Panosu (GLCP), bkz. 6.1.2

2. Say sal Yerel Denetim Panosu (NLCP), bkz. 6.1.3

3. RS-485 seri ileti im veya USB, her ikisi de PC ba lant s  içindir, bkz. 6.1.4

Frekans dönü türücüye fieldbus seçene i tak l ysa, lütfen ilgili belgelere ba vurun.

 

7.1.2 Grafiksel LCP’yi çal t rma (GLCP) 

A a daki yönergeler GLCP (LCP 102) için geçerlidir.

GLCP dört i levsel gruba ayr l r:

1. Durum sat rlar  olan Grafik ekran .

2. Menü tu lar  ve gösterge klar  (LED’ler) – mod seçme, parametreleri de i tirme ve ekran i levleri aras nda geçi  yapma.

3. Gezinme anahtarlar  ve gösterge klar  (LED'ler).

4. letim tu lar  ve gösterge klar  (LED'ler).

Grafik ekran:

LCD ekran bir arka a sahiptir ve alfasay sal karakterlerden olu an 6 sat r içerir. Tüm veriler, [Status] (Durum) modunda be  taneye kadar i letim

de i kenini gösterebilen LCP’de görüntülenir.

Ekran sat rlar :

a. Durum sat r : Simgeler ve grafik görüntüleyen durum mesaj-

lar .

b. Sat r 1-2: Kullan c n n tan mlad  veya seçti i verileri ve de i -

kenleri görüntüleyen i leç veri sat rlar . [Status] tu una basarak

bir veya iki tane daha sat r eklenebilir.

c. Durum sat r : Metin görüntüleyen durum mesajlar .

Gösterge üç k sma ayr lm t r:

Üst bölüm (a)

durum modundayken durumu veya durum modunda de ilken ve Alarm/

Uyar  söz konusu oldu unda en fazla 2 de i ken gösterir.

VLT  AQUA Sürücüsü
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Etkin Kurulum say s  (par. 0-10'da Etkin Kurulum olarak seçilen) gösterilir. Etkin Kurulum d nda ba ka bir kurulum programlarken, programlanan kuru-

lumun numaras  sa  tarafta parantezler içerisinde görünür.

Orta k s m (b)

duruma bakmaks z n ilgili birim ile ilgili en fazla 5 de i ken gösterir. Alarm/uyar  olmas  durumunda de i kenlerin yerine uyar  görüntülenir.

[Status] tu una basarak üç durum okuma ekran  aras nda geçi  yapmak mümkündür.

Her bir durum ekran nda farkl  biçimlerde i letim de i kenleri görünür – a a ya bak n.

Görüntülenen i letim de i kenlerinin her birine birden fazla de er veya ölçüm ba lanabilir. Görüntülenecek de erler / ölçümler [QUICK MENU], "Q3 lev

Kurulumlar  ", "Q3-1 Genel Ayarlar", "Q3-11 Ekran Ayarlar " arac l yla eri ilebilecek par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 ve 0-24 ile tan mlanabilir.

Par. 020 - par. 0-24'te seçilen her de er/ölçüm okuma parametresinin olas  ondal k ayrac ndan sonra kendi ölçe i ve hane say s  vard r. Daha büyük say sal

de erler ondal k k s mdan sonra daha az hane ile gösterilir.

Örn. Ak m okumas

5,25 A; 15,2 A 105 A.

Durum ekran  I

Bu okuma durumu ba latmadan sonra standartt r.

Görüntülenen i letim de i kenlerine (1.1, 1.2, 1.3, 2 ve 3) ba lanan

de er/ölçüm hakk ndaki bilgileri görüntülemek için [INFO] seçene ini kul-

lan n.

Resimdeki ekranda gösterilen i letim de i kenlerine bak n. 1.1, 1.2 ve 1.3

küçük boyutta, 2 ve 3 ise orta boyutta gösterilmi tir.

1
3
0
B
P
0
4
1
.
1
0

1.1

1.3

 2

1.2

 3

Durum ekran  II

Bu ekildeki ekranda gösterilen i letim de i kenlerine (1.1, 1.2, 1.3, ve

2) bak n.

Örnekte, H z, Motor ak m , Motor gücü ve Frekans  ilk ve ikinci s ralarda

de i kenler olarak seçilmi tir.

1.1, 1.2 ve 1.3 küçük boyutta, 2 ise büyük boyutta gösterilir.

1
3
0
B
P
0
6
2
.
1
0

2

1.2

1.3
1.1

Durum ekran  III:

Bu durum Smart Logic Control'ün olay ve eylemini gösterir. Daha fazla

bilgi için, Smart Logic Control bölümüne bak n.

1
3
0
B
P
0
6
3
.
1
0

Alt k s m

daima Durum modunda frekans dönü türücünün durumunu gösterir.

13
0B

P0
74

.1
0 

T op section 

Middle section 

Bottom section 
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Ekran Kontrast Ayar

Daha koyu bir görüntü için [status] ve [ ] tu lar na bas n

Daha aç k bir görüntü için [status] ve [ ] tu lar na bas n

Gösterge klar  (LED’ler):

Belirli e ik de erleri a l rsa, alarm ve/veya uyar  LED'leri yanar. Denetim panosunda bir durum ve alarm metni görünür.

Frekans dönü türücü ebeke geriliminden, bir DC bus terminalinden ya da 24 V d  beslemeden enerji ald nda On (Aç k) LED'i etkinle tirilir. Ayn  zamanda,

arka ayd nlatma da yanar.

• Ye il LED/On (Aç k): Denetim k sm  çal yor.

• Sar  LED/Warn. (Uyar ): Uyar  gösterir.

• Yan p Sönen K rm z  LED/Alarm: Alarm gösterir.

GLCP tu lar

Menü tu lar

Menü tu lar  i levlere ayr lm t r. Göstergenin ve gösterge lambalar n n

alt ndaki tu lar, normal i letim s ras ndaki gösterge seçenekleri dahil, pa-

rametre ayarlar  için kullan l r.
130BP045.10

[Status]

Frekans dönü türücünün ve/veya motorun durumunu gösterir. [Status] tu una bas larak üç farkl  okuma seçilebilir:

5 sat rl  okuma, 4 sat rl  okuma veya Smart Logic Control.

Ekran modunu seçmek veya H zl  Menü modundan, Ana Menü modundan veya Alarm modundan tekrar Ekran moduna dönmek için [Status] tu unu

kullan n. [Status] tu unu ayn  zamanda tek veya çift okuma modu aras nda geçi  yapmak için de kullanabilirsiniz

[Quick Menu]

Frekans dönü türücünün h zl  kurulumunu sa lar.  Birçok yayg n i lev buradan programlanabilir.

[Quick Menu] unlar  içerir:

- Q1: Ki isel Menüm

- Q2: H zl  Kurulum

- Q3: lev Kurulumlar

- Q5: Yap lan De i iklikler

- Q6: Günlükler

lev kurulumu de i ken tork, sabit tork, dinlendirme pompalar , kuyu pompalar , itici pompalar , kar t r c  pompalar , havaland rma pompalar  ve di er

pompa ve fan uygulamalar  da dahil olmak üzere birçok su ve at k su uygulamas  için gereken tüm parametrelere h zl  ve kolay eri im sa lar. Di er özellikler

aras nda, LCP’de hangi parametrelerin görüntülenece ini, dijital ön ayar h zlar n , analog referanslar n ölçeklendirmesini, kapal  çevrim tek bölgeli ve çok

bölgeli uygulamalar  ve su ve at k su uygulamalar yla ilgili özel i levleri sayabiliriz.

Par. 0-60, 0-61, 0-65 veya 0-66 arac l yla parola olu turulmam sa H zl  Menü parametrelerine hemen eri ilebilir.

H zl  Menü modu ve Ana Menü modu aras nda do rudan geçi  yapman z mümkündür.

[Main Menu]

tüm parametrelerin programlanmas  için kullan l r.

Par. 0-60, 0-61, 0-65 veya 0-66 arac l yla parola olu turulmam sa Ana Menü parametrelerine hemen eri ilebilir. Birçok su ve at k su uygulamas nda Ana

Menü parametrelerine eri meye gerek yoktur, bunun yerine H zl  Menü, H zl  Kurulum ve lev Kurulumu gereken tipik parametrelere en basit ve en h zl

eri imi sa lar.

Ana Menü modu ve H zl  Menü modu aras nda do rudan geçi  yapman z mümkündür.

Parametre k sayolu [Main Menu] tu una 3 saniye boyunca bas larak çal t r labilir. Parametre k sayolu, herhangi bir parametreye do rudan eri im sa lar.

[Alarm Log]

en son be  alarm  içeren Alarm listesini görüntüler (A1-A5 olarak numaralan r). Bir alarm hakk ndaki ek ayr nt lar  elde etmek için, ok tu lar n  kullanarak

alarm numaras na ilerleyin ve [OK] tu una bas n. Alarm moduna girmeden önce frekans dönü türücünün durumu hakk ndaki bilgiler görüntülenir.
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[Back]

gezinme yap s ndaki bir önceki ad ma veya katmana geri götürür.

[Cancel]

ekran de i tirilmedi i sürece son de i iklik veya komut iptal edilecektir.

[Info]

herhangi bir görüntü penceresindeki komut, parametre veya i lev hak-

k ndaki bilgileri görüntüler. [Info] tu u, gerekti inde ayr nt l  bilgi sa lar.

[Info], [Back] veya [Cancel] tu una basarak Bilgi modundan ç k n.

   

   

Gezinme Tu lar

Dört gezinme oku [Quick Menu], [Main Menu] ve [Alarm Log] için-

deki farkl  seçenekler aras nda gezinmek için kullan l r. mleci ta mak için

tu lar  kullan n.

[OK]

imleçle i aretlenen bir parametreyi seçmek ve parametre de i ikli ini

sa lamak için kullan l r.

letim Tu lar

yerel denetim için denetim panosunun alt nda bulunur.

130BP046.10

[Hand On]

frekans dönü türücünün GLCP arac l yla denetlenebilmesini sa lar. [Hand on] ayn  zamanda motoru ba lat r ve art k ok tu lar yla motor h z  referans

verilebilir. Tu , LCP’de par. 0-40 [Hand on] Tu u arac l yla Etkinle tirilebilir [1] veya Devre d  b rak labilir [0].

[Hand on] etkinle tirildi ine a a daki denetim sinyalleri etkin olmaya devam edecektir:

• [Hand on] - [Off] - [Auto on]

• S f rla

• Bo ta ters durdurma (motor durdurmak üzere bo a al n r)

• Ters çevirme

• Kurulum seçimi lsb – Kurulum seçimi msb

• Seri ileti imden durdurma komutu

• H zl  durdurma

• DC freni

Not

Kontrol sinyalleri veya bir seri bus ile etkinle tirililen d  durdurma sinyalleri "ba latma" komutunu LCP aracl l yla geçersiz k lar.
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[Off]

ba l  motoru durdurur. Bu tu , LCP’de par. 0-41 [Off] Anahtar  arac l yla Etkinle tirilebilir [1] veya Kapat labilir [0]. Hiçbir d  durdurma i levi seçili de ilse

ve [Off] tu u etkin de ilse, motor yaln zca besleme geriliminin ba lant s  kesilerek durdurulabilir.

[Auto On]

frekans dönü türücünün kontrol terminalleri ve/veya seri ileti im arac l yla kontrol edilebilmesini sa lar. Bus ve/veya kontrol terminallerine bir ba latma

sinyali uyguland  zaman, frekans dönü türücü ba lat l r. Bu tu , LCP’de par. 0-42 [Auto on] tu u arac l yla Etkinle tirilebilir [1] veya Devre d  [0]

b rak labilir.

Not

Dijital giri ler arac l yla etkin bir HAND-OFF-AUTO sinyalinin önceli i [Hand on] – [Auto on] denetim tu lar ndan daha fazlad r.

[Reset]

bir alarmdan sonra frekans dönü türücüyü s f rlamak için kullan l r. Tu , par. 0-43 LCP'de [Reset] Tu u arac l yla Devrede veya Devre d  olarak ayar-

lanabilir.

Parametre k sayolu

[Main Menu] tu unu 3 saniye süreyle bas l  tutarak olu turulabilir. Parametre k sayolu, herhangi bir parametreye do rudan eri im sa lar.

 

7.1.3 Say sal LCP (NLCP) çal t rma

A a daki yönergeler NLCP (LCP 101) için geçerlidir.

Denetim panosu dört i levsel gruba ayr l r:

1. Say sal ekran.

2. Menü tu lar  ve gösterge klar  (LED'ler) - parametrelerin de i -

tirilmesi ve ekran i levleri aras nda geçi  yapma.

3. Gezinme anahtarlar  ve gösterge klar  (LED'ler).

4. letim tu lar  ve gösterge klar  (LED'ler).

Not

Say sal Yerel Denetim Panosu (LCP101) ile parametre

kopyalanamaz.

A a daki modlardan birini seçin:

Durum Modu: Frekans dönü türücünün veya motorun durumunu gö-

rüntüler.

Alarm halinde, NLCP otomatik olarak durum moduna geçer.

Birden fazla alarm görüntülenebilir.

H zl  Kurulum veya Ana Menü Modu: Parametreleri ve parametre

ayarlar n  görüntüler.

Çizim 7.1: Say sal LCP (NLCP)

13
0B
P0
77
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0

Çizim 7.2: Durum ekran  örne i

13
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Çizim 7.3: Alarm ekran  örne i
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Gösterge klar  (LED’ler):

• Ye il LED/On: Kontrol bölümünün aç k olup olmad n  gösterir.

• Sar  LED/Warn.: Uyar  gösterir.

• Yan p sönen k rm z  LED/Alarm: Bir alarm gösterir.

Menü tu u

A a daki modlardan birini seçin:

• Durum

• H zl  Kurulum

• Main Menu

Main Menu

tüm parametrelerin programlanmas  için kullan l r.

par. 0-60 Ana Menü Parolas , par. 0-61 Ana Menüye Parolas z Eri im, par. 0-65 Personel Menü Parolas  veya par. 0-66 Ki isel Menüye Parolas z Eri im

arac l yla parola olu turulmam sa parametrelere hemen eri ilebilir.

H zl  Kurulum, frekans dönü türücüyü yaln zca en gerekli parametreleri kullanarak ayarlamak için kullan l r.

Parametre de erleri, de er yan p sönerken yukar /a a  oklar  kullan larak de i tirilebilir.

Ana Menü LED’i yanana kadar birkaç kez [Menu] tu una basarak Ana Menü’yü seçin.

[xx-__] parametre grubunu seçip [OK] tu una bas n

[__-xx] parametresini seçip [OK] tu una bas n

Parametre bir dizi parametresiyse dizi numaras n  seçip [OK] tu una bas n

stenen veri de erini seçip [OK] tu una bas n

Gezinme tu lar

[Back]

önceki ad mlara dönmek için

Ok [ ] [ ]

tu lar  parametre gruplar  ile parametreler aras nda ve parametre içinde

gezinmek için kullan l r

[OK]

imleçle i aretlenen bir parametreyi seçmek ve parametre de i ikli ini

sa lamak için kullan l r.

13
0B
P0
79
.1
0

Çizim 7.4: Ekran örne i

letim tu lar

Yerel denetim tu lar  denetim panosunun alt nda bulunur.

130BP046.10

Çizim 7.5: Say sal LCP'nin (NLCP) i letim tu lar

[Hand on]

frekans dönü türücünün LCP ile kontrol edilebilmesini sa lar. [Hand on] ayn  zamanda motoru çal t r r ve ok tu lar yla motor h z  verilerinin girilebilmesini

sa lar. Bu anahtar, par. 0-40 LCP'de [Hand on] Anahtar  arac l yla Etkinle tirilebilir [1] veya Kapat labilir [0].

Denetim sinyalleri veya bir seri bus arac l yla etkinle tirilen d  durdurma sinyalleri, LCP arac l yla 'ba latma" komutunu geçersiz k lar.

[Hand on] etkinle tirildi ine a a daki denetim sinyalleri etkin olmaya devam edecektir:

• [Hand on] - [Off] - [Auto on]

• S f rla

• Yana ma ters durdurma

• Ters çevirme

• Kurulum seçimi lsb – Kurulum seçimi msb

• Seri ileti imden durdurma komutu

• H zl  durdurma

• DC freni
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[Off]

ba l  motoru durdurur. Bu anahtar, par. 0-41 LCP'de [Off] Anahtar  arac l yla Etkinle tirilebilir [1] veya Kapat labilir [0].

Hiçbir d  durdurma i levi seçili de ilse ve [Off] tu u etkin de ilse; motor, ebeke beslemesiyle ba lant s  kesilerek durdurulabilir.

[Auto on]

frekans dönü türücünün kontrol terminalleri ve/veya seri ileti im arac l yla kontrol edilebilmesini sa lar. Bus ve/veya kontrol terminallerine bir ba latma

sinyali uyguland  zaman, frekans dönü türücü ba lat l r. Bu anahtar, par. 0-42 LCP'de [Auto on] Anahtar  arac l yla Etkinle tirilebilir [1] veya Kapat labilir

[0].

Not

Dijital giri ler üzerinden gönderilen etkin HAND-OFF-AUTO sinyali, [Hand on] [Auto on] denetim tu lar ndan daha yüksek önceliklidir.

[Reset]

bir alarmdan sonra frekans dönü türücüyü s f rlamak için kullan l r. Bu anahtar, par. 0-43 LCP'de [Reset] Anahtar  arac l yla Etkinle tirilebilir [1] veya

Kapat labilir [0].

 

7.1.4 Verileri De i tirme 

1. [Quick Menu] veya [Main Menu] tu una bas n.

2. Düzenlenecek parametre grubunu bulmak için [ ] ve [ ] tu lar n  kullan n.

3. [OK] tu una bas n.

4. Düzenlenecek parametreyi bulmak için [ ] ve [ ] tu lar n  kullan n.

5. [OK] tu una bas n.

6. Do ru parametre ayar n  seçmek için [ ] ve [ ] tu lar n  kullan n. Bunun yerine, bir say da yer alan basamaklarda Hareket etmek için tu lar n

da kullanabilirsiniz. mleç de i tirilmek üzere seçilen haneyi belirtir. [ ] tu u de eri art r r, [ ] tu u ise de eri azalt r.

7. De i ikli i iptal etmek için [Cancel] tu una, de i ikli i kabul etmek ve yeni ayar  girmek için [OK] tu una bas n.

 

7.1.5 Bir metin de erini de i tirme 

Seçilen parametre metin biçiminde bir de er ise, yukar /a a  gezinme

tu lar n  kullanarak metin de erini de i tirin.

Yukar  tu u de eri art r r, a a  tu u ise de eri azalt r. mleci kaydedilecek

de erin üzerine getirip [OK] tu una bas n.

13
0 B

P 0
6 8

.1
0 

Çizim 7.6: Ekran örne i.
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7.1.6 Say sal veri grubu de erlerini de i tirme 

Seçilen parametre bir say sal veri de erini gösteriyorsa, seçilen veri

de erini, yukar /a a  [ ] [ ] gezinme tu lar  ile oldu u kadar veya [ ]

ve [ ] gezinme tu lar  ile de i tirin. mleci yatay hareket ettirmek için,

] ve [ ] gezinme tu lar n  kullan n.

1 3
0 B

P 0
6 9

.1
0 

Çizim 7.7: Ekran örne i.

Veri de erini de i tirmek için yukar /a a  gezinme tu lar n  kullan n. Yu-

kar  tu u de eri art r r, a a  tu u ise de eri azalt r. mleci kaydedilecek

de erin üzerine getirip [OK] tu una bas n.

13
0 B

P 0
7 0

.1
0 

Çizim 7.8: Ekran örne i.

 

7.1.7 Veri de erini de i tirme, Ad m Ad m 

Belirli parametreler ad m ad m veya sonsuz de i kenle de i tirilebilir. Bu durum par. 1-20 Motor Gücü [kW], par. 1-22 Motor Voltaj  ve par. 1-23 Motor

Frekans  için geçerlidir.

Bu parametreler hem bir grup say sal veri de eri hem de sonsuz de i kenli say sal veri de erleri olarak de i tirilir.

 

7.1.8 Dizinli ParametreleriOkuma ve Programlama 

Parametreler dönen y na yerle tirilince dizinlenir.

Par. 15-30 Alarm Gnl : Hata Kodu - par. 15-32 Alarm Gnl : Zaman, okunabilen bir ar za günlü ü içerir. Bir parametre seçin, [OK] tu una bas n ve de er

günlü ünde ilerlemek için yukar /a a  gezinme tu lar n  kullan n.

Ba ka bir örnek olarak par. 3-10 Önceden Ayarl  Referans parametresini kullan n:

Parametreyi seçin, [OK] tu una bas n ve dizinli de erlerde ilerlemek için yukar /a a  gezinme tu lar n  kullan n. Parametre de erini de i tirmek için, dizinli

de eri seçip [OK] tu una bas n. Yukar /a a  tu lar n  kullanarak de eri de i tirin. Yeni ayar  kabul etmek için [OK] tu una bas n. ptal etmek için [Cancel]

tu una bas n. Parametreden ç kmak için [Back] tu una bas n.

 

7.1.9 p uçlar  ve püf noktalar

* Su ve at k su uygulamalar n n ço unda, H zl  Menü, H zl  Kurulum ve lev Kurulumlar , gereken tüm tipik parametrelere en basit

ve en h zl  eri imi sa lar.

* Mümkün oldu unda, AMA i lemi gerçekle tirmek en iyi mil performans n  sa lar

* Ekran  karartmak üzere [Status] ve [ ] tu lar na veya ekran parlakl n  art rmak üzere [Status] ve [ ] tu lar na bas larak ekran

kontrast  ayarlanabilir.

* [Quick Menu] ve [Changes Made] alt nda fabrika ayarlar ndan farkl  hale getirilen tüm parametreler görüntülenir

* Herhangi bir parametreye eri mek için [Main Menu] tu unu 3 saniye bas l  tutun

* Servis amac yla tüm parametrelerin LCP’ye kopyalanmas  önerilir, daha fazla bilgi için bkz. par 0-50

Tablo 7.1: p uçlar  ve püf noktalar
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7.1.10 GLCP kullan l rken Parametre Ayarlar n n H zl  Aktar m  

Frekans dönü türücünün kurulumu tamamland ktan sonra, parametre ayarlar n n GLCP'de veya PC’de MCT 10 Kurulum Yaz l m  Arac  ile saklanmas  (ye-

dekleme) önerilir.

Not

Bu i lemlerin herhangi birini gerçekle tirmeden önce motoru durdurun.

LCP'de veri depolama:

1. uraya gidin: par. 0-50 LCP Kopyas

2. [OK] tu una bas n

3. "Tümü LCP'ye" seçene ini belirleyin

4. [OK] tu una bas n

Tüm parametre ayarlar , ilerleme çubu unda gösterilerek GLCP depolan r. %100'e ula ld nda [OK] tu una bas n.

GLCP art k ba ka bir frekans dönü türücüye ba lanabilir ve parametre ayarlar  bu frekans dönü türücüye kopyalanabilir.

LCP'den Frekans dönü türücüye veri aktar m :

1. uraya gidin: par. 0-50 LCP Kopyas

2. [OK] tu una bas n

3. “LCP’den tümü” seçene ini belirleyin

4. [OK] tu una bas n

GLCP 'de depolanan parametre ayarlar , ilerleme çubu unda gösterilerek frekans dönü türücüye aktar l r. %100'e ula ld nda [OK] tu una bas n.

 

7.1.11 Varsay lan Ayarlar’dan Ba latma 

ki ekilde frekans dönü türücüyü varsay lan olarak ba lat labilir: Önerilen ba latma ve manuel ba latma.

Lütfen bunlar n a a daki aç klamalara göre farkl  etkisi oldu unu unutmay n.

Önerilen ba latma (par. 14-22 letim Modu arac l yla)

1. Seç par. 14-22 letim Modu

2. [OK] dü mesine bas n

3. “Ba latma”( NLCP için “2”)

4. [OK] dü mesine bas n

5. Birimin enerjisini kesin ve ekran n kapanmas n  bekleyin.

6. Gücü tekrar ba lay n ve frekans dönü türücü s f rlans n. Ba lat-

man n birkaç saniye daha uzun sürdü ünü unutmay n

7. [Reset] tu una bas n.

par. 14-22 letim Modu unlar n d ndakileri ba lat r:

par. 14-50 RFI Filtresi

par. 8-30 Protokol

par. 8-31 Adres

par. 8-32 Baud H z

par. 8-35 Minimum Yan t Gecikmesi

par. 8-36 Maks. Yan t Gecikmesi

par. 8-37 Maks Inter-Char Gecikmesi

par. 15-00 letim Saatleri to par. 15-05 A r  Voltajlar

par. 15-20 Tarihsel kay t: Olay to par. 15-22 Tarihsel Günlük: Zaman

par. 15-30 Alarm Gnl : Hata Kodu to par. 15-32 Alarm Gnl : Zaman

Not

par. 0-25 Ki isel Menüm içerisinden seçilen parametreler varsay lan fabrika ayarlar yla görünmeye devam edecektir
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Manuel ba latma

Not

Manuel ba latmay  gerçekle tirirken, seri ileti im, RFI filtre ayarlar  ve ar za günlü ü ayarlar  s f rlan r.

par. 0-25 Ki isel Menüm'de seçilen parametreleri kald r r.

1. ebekeyle ba lant s n  kesin ve ekran kapan ncaya kadar bek-

leyin.

2a. Grafik LCP’de (GLCP) enerji varken [Status] - [Main Menu] -

[OK] tu lar na ayn  anda bas n

2b. LCP 101’de, Say sal Ekranda enerji varken [Menu] tu una

bas n

3. 5 sn sonra tu lar  b rak n

4. Frekans dönü türücü art k varsay lan ayarlara göre program-

lanm t r

Bu parametre unlar n d ndakileri ba lat r:

par. 15-00 letim Saatleri

par. 15-03 Açma Say s

par. 15-04 A r  S cakl klar

par. 15-05 A r  Voltajlar

 

7.1.12 RS-485 bus ba lant s

Bir veya daha çok frekans dönü türücü RS-485 standart arabirim kulla-

n larak bir denetleyiciye (veya ana) ba lanabilir. Terminal 69 N sinyaline

ba l yken (TX-,RX-), terminal 68 P sinyaline (TX+, RX+) ba lan r.

Denetleyiciye birden fazla frekans dönü türücü ba lan rsa, paralel

ba lant lar kullan n.

Çizim 7.9: Ba lant  örne i.

Ekrandaki potansiyel dengeleme ak mlar ndan kaç nmak için, RC ba lant s  ile çerçeveye ba l  olan terminal 61 arac l yla kablo ekran n  topraklay n.

Bus uçland rmas

RS-485 bus'un her iki ucundan da rezistör a  ile uçland r lmas  gerekir. Sürücü, RS-485 çevrimindeki ilk veya son ayg tsa, kontrol kart ndaki S801 anahtar n

ON olarak ayarlay n.

Daha fazla bilgi için, S201, S202 ve S801 Anahtarlar  paragraflar na bak n.

 

7.1.13 Frekans dönü türücüye PC ba lama 

Frekans dönü türücüyü PC'den kontrol etmek veya programlamak için PC tabanl  Konfigürasyon Arac  MCT 10 yaz l m n  yükleyin.

PC, Dizayn K lavuzu'ndaki Yükleme > Çe itli ba lant lar n kurulumu bölümünde gösterildi i gibi standart (ana bilgisayar/ayg t) bir USB kablosu veya RS-485

arabirimi üzerinden ba lan r.

Not

USB ba lant s , besleme voltaj ndan (PELV) ve di er yüksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yal t l r. USB ba lant s  frekans

dönü türücüde koruma topraklamas na ba lan r. Frekans dönü türücüdeki USB konektörüne bilgisayar ba lant s  olarak yaln zca izo-

lasyonlu bir dizüstü bilgisayar kullan n.
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Çizim 7.10: Kontrol kablosu ba lant lar  için Kontrol Terminalleri ile ilgili bölüme bak n.

 

7.1.14 PC yaz l m araçlar  

PC tabanl  Konfigürasyon Arac  MCT 10

Bütün frekans dönü türücülerde seri ileti im ba lant  noktas  bulunur.Danfoss PC ile frekans dönü türücü aras nda ileti im kurulmas n  sa layan bir PC

arac  olan PC tabanl  Konfigürasyon Arac  MCT 10 yaz l m n  sa lar. Bu araçlar ilgili ayr nt l  bilgi için lütfen Kullan labilir Belgeler bölümüne bak n.

MCT 10 Kurulum Yaz l m

MCT10, frekans dönü türücülerimizde parametreleri ayarlamak için kolay kullan ml  etkile imli bir yard mc  program olarak tasarlanm t r. Yaz l m http://

www.Danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Softwaredownload/DDPC+Software+Program.htm Danfoss internet sitesinden kar  yüklenebilir.

MCT 10 Kurulum yaz l m  u konularda yard mc  olabilir:

• leti im a n  çevrimd  olarak ayarlama.MCT eksiksiz bir frekans dönü türücü veri taban  bulunur.

• Frekans dönü türücüleri çevrimiçi kullan ma alma

• Tüm frekans dönü türücüler için ayarlar  kaydetme

• A daki bir frekans dönü türücüyü de i tirme

• Kullan ma ald ktan sonra frekans dönü türücü ayarlar n n basit ve do ru belgelendirilmesi.

• Varolan bir a  geni letme

• leride geli tirilecek frekans dönü türücüler desteklenecektir

MCT 10 kurulumu yaz l m  Ana s n f 2 ba lant s yla Profibus DP-V1'i destekler. Frekans dönü türücüdeki parametrelerin, Profibus a  arac l yla çevrimiçi

okunmas n /yaz lmas n  mümkün k lar. Bu, ilave ileti im a  gereksinimini ortadan kald racakt r.

Frekans dönü türücü ayarlar n  kaydetme:

1. USB com ba lant  noktas  ile birimi PC'ye ba lay n. (Not: USB ba lant  noktas yla ba l , ebekeden izole edilmi  bir PC kullan n. Aksi takdirde

cihaz zarar görebilir.)

2. MCT 10 Kurulum Yaz l m n  aç n

3. “Sürücüden oku”yu seçin

4. “Farkl  kaydet”i seçin

Tüm parametreler PC’de depolan r.
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Frekans dönü türücü ayarlar n  yükleme:

1. USB com ba lant  noktas  ile frekans dönü türücüyü bilgisayara ba lay n

2. MCT 10 Kurulum yaz l m n  aç n

3. “Aç”  seçin – depolanan dosyalar gösterilir

4. Uygun dosyay  aç n

5. “Sürücüye yaz”  seçin

Tüm parametre ayarlar  frekans dönü türücüye aktar l r.

MCT 10 Kurulumiçin ayr  bir k lavuz bulunmaktad r: MG.10.Rx.yy.

MCT 10 Kurulum yaz l m modülleri

Yaz l m paketinde a a daki modüller bulunmaktad r:

MCT Kurulum 10 Yaz l m

Parametreleri ayarlama

Frekans dönü türücüden ve frekans dönü türücüye kopyalama

Diyagramlar ile birlikte parametre ayarlar n n belgeleri ve ç kt lar

  

 Kullan c  arabirimi

Koruyucu Bak m Program

Saat ayarlar

Zamanlanm  lem Programlamas

Smart Logic Denetleyicisi Kurulumu

Sipari  numaras :

Lütfen, MCT 10 Kurulum Yaz l m 'n n bulundu u CD’yi

MCT 10 Danfossinternet yüklenebilir: WWW.DANFOSS.COM,  Alan : Hareket Kontrolleri.
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8 Frekans dönü türücüyü programlama

8.1 Programlama

8.1.1 Parametre Kurulumu 

Parametre gruplar na genel bak

Grup Ba l k lev
0- letim/Ekran Frekans dönü türücünün temel i levleri ile ilgili parametreler, LCP dü melerinin i levi ve

LCP ekran n n konfigürasyonu.
1- Yük / Motor Motor ayarlar  için parametre grubu.
2- Frenler Frekans dönü türücüdeki fren özelliklerini ayarlayan parametre grubu.
3- Referans / Rampalar Referans kullan m , s n rlamalar n tan mlar  ve frekans dönü türücünün de i ikliklere reak-

siyonu için parametreler.
4- S n rlar / Uyar lar S n rlar n ve uyar lar n konfigürasyonunu yapan parametre grubu.
5- Dijital Giri /Ç k Dijital giri lerin ve ç k lar n konfigürasyonunu yapan parametre grubu.
6- Analog Giri /Ç k Analog giri lerin ve ç k lar n konfigürasyonunu yapmak için parametre grubu.
8- leti im ve Seçenekler leti im ve seçeneklerin konfigürasyonunu yapan parametre grubu.
9- Profibus Profibus’a özel parametreler için parametre grubu.
10- DeviceNet Fieldbus DeviceNet’e özel parametreler için parametre grubu.
13- Smart Logic Smart Logic Control için parametre grubu
14- Özel levler Frekans dönü türücüdeki özel i levlerin konfigürasyonunu yapan parametre grubu.
15- Sürücü Bilgisi letim verileri, donan m konfigürasyonu ve yaz l m sürümleri gibi frekans dönü türücü

bilgilerini içeren parametre grubu.
16- Veri Okumalar Gerçek referanslar, voltajlar, kontrol, alarm, uyar  ve durum sözcükleri gibi veri okumalar

için parametre grubu.
18- Bilgi ve Okumalar Bu parametre grubu son 10 Koruyucu Bak m günlü ünü içerir.
20- Sürücü Kapal  Çevrimi Bu parametre grubu, birimin ç k  frekans n  kontrol eden kapal  çevrim PID Denetleyicinin

konfigürasyonunu yapmak için kullan l r.
21- Geni letilmi  Kapal  Çevrim Üç Geni letilmi  Kapal  Çevrim PID Denetleyicinin konfigürasyonunu yapan parametreler.
22- Uygulama levleri Bu parametreler su uygulamalar n  izler.
23- Zamana Ba l  levler Bu parametreler, çal ma saatlerinde/çal ma saatleri d nda farkl  referanslar gibi, günlük

veya haftal k olarak gerçekle tirilmesi gereken eylemlerin parametreleridir.
25- Temel Kademeli Denetleyici levleri Birden fazla pompan n s ras n  kontrol etmek üzere Temel Kademeli Denetleyici’yi yap -

land ran parametreler.
26- Analog G/Ç Seçene i MCB 109 Analog G/Ç Seçene i MCB 109’un konfigürasyonunu yapmak için parametreler.
27- Geni letilmi  Kademeli Denetleyici Geni letilmi  Kademeli Denetleyici’nin konfigürasyonunu yapmak için parametreler.
29- Su Uygulamas  levleri Suya özgü ayarlamalar  yapmak için parametreler.
31- Bypass Seçene i By-pass Seçene inin konfigürasyonunu yapmak için parametreler

Tablo 8.1: Parametre Gruplar

Parametre tan mlar  ve seçimler ekran alan nda grafik (GLCP) veya say sal(NLCP) olarak görüntülenir. (Ayr nt lar için Bölüm 5’e bak n.) Denetim panosunda

[Quick Menu] veya [Main Menu] tu lar na basarak parametrelere eri in. H zl  menü öncelikte, üniteyi kullan ma al rken, ba latma i lemi için gereken

parametreleri sa lamak üzere kullan l r. Ana menü, ayr nt l  bir uygulama programlamas  için tüm parametrelere eri im sa lar.

Tüm dijital giri /ç k  ve analog giri /ç k  terminalleri çok i levlidir. Tüm terminaller birçok su uygulamas  ile uygun olan fabrika varsay lan i levlerine

sahiptir ancak ba ka özel i levler gerekirse, parametre grubu 5 veya 6 ile programlanmalar  gerekir.
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8.1.2 Q1 Ki isel Menüm

Kullan c  taraf ndan tan mlanan parametreler Q1 Ki isel Menüm'de saklanabilir.

Yaln zca önceden seçilen ve ki isel parametreler olarak programlanan parametreleri görüntülemek için Ki isel Menüm seçene ini belirleyin. Örne in, bir

pompa veya ekipman OEM’i, yerinde kullan ma almay /ince ayar yapmay  daha kolay hale getirmek üzere, fabrikada kullan ma alma s ras nda bunlar

Ki isel Menüm içinde olacak ekilde önceden programlam  olabilir. Bu parametreler par. 0-25 Ki isel Menüm’den seçilir. Bu menüde 20’ye kadar fakl

parametre tan mlanabilir.

Q1 Ki isel Menüm
20-21 Ayar noktas  1
20-93 PID Orant l  Kazanç

20-94 PID Enteg. Süresi

 

8.1.3 Q2 H zl  Kurulum

Q2 H zl  Kurulum'daki parametreler frekans dönü türücünün i letim için kurulmas nda gerekli olan temel parametrelerdir.

Q2 H zl  Kurulum
Parametre numaras n  ve ad n  girin Birim
0-01 Dil
1-20 Motor Gücü kW
1-22 Motor Voltaj V
1-23 Motor Frekans Hz
1-24 Motor Ak m A
1-25 Nominal Motor H z RPM
3-41 Rampa 1 H zlanma Süresi s
3-42 Rampa 1 Yava lama Süresi s
4-12 Motor H z  Alt S n r  [Hz] RPM
4-14 Motor H z  Üst S n r  [Hz] RPM
1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA)
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8.1.4 Q3 lev Kurulumlar  

lev Kurulumu de i ken tork, sabit tork, dinlendirme pompalar , kuyu pompalar , itici pompalar , kar t r c  pompalar , havaland rma pompalar  ve di er

pompa ve fan uygulamalar  da dahil olmak üzere birçok su ve at k su uygulamas  için gereken tüm parametrelere h zl  ve kolay eri im sa lar. Di er özellikler

aras nda, LCP’de hangi parametrelerin görüntülenece ini, dijital ön ayar h zlar n , analog referanslar n ölçeklendirmesini, kapal  çevrim tek bölgeli ve çok

bölgeli uygulamalar  ve su ve at k su uygulamalar yla ilgili özel i levleri sayabiliriz.

lev Kurulumuna eri me - örnek:

1
3
0
B
T
1
1
0
.
1
0

Çizim 8.1: Ad m 1: Frekans dönü türücüyü aç n (LED lam-

balar  aç k)

1
3
0
B
T
1
1
1
.
1
0

Çizim 8.2: Ad m 2: [Quick Menus] dü mesine bas n (H zl

Menüler seçenekleri görüntülenir).

1
3
0
B
T
1
1
2
.
1
0

Çizim 8.3: Ad m 3: lev Kurulumlar  seçene ine ilerlemek

için yukar /a a  gezinme tu lar n  kullan n. [OK] tu una ba-

s n.

1
3
0
B
A
5
0
0
.
1
0

Çizim 8.4: Ad m 4: lev Kurulumlar  seçenekleri görüntüle-

nir. 03-1 Genel Ayarlar seçene ini belirleyin. [OK] tu una

bas n.

1
3
0
B
A
5
0
1
.
1
0

Çizim 8.5: Ad m 5: Örne in 03-12 Analog Ç k lar seçene ine

ilerlemek için yukar /a a  gezinme tu lar n  kullan n. [OK]

tu una bas n.

1
3
0
B
A
5
0
2
.
1
0

Çizim 8.6: Ad m 6: 6-50 Terminal 42 Ç k  parametresini se-

çin. [OK] tu una bas n.

1
3
0
B
A
5
0
3
.
1
0

Çizim 8.7: Ad m 7: Farkl  seçenekler aras nda gezinmek için

yukar /a a  gezinme tu lar n  kullan n. [OK] tu una bas n.
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lev Kurulumu parametreleri a a daki gibi grupland r l r:

Q3-1 Genel Ayarlar
Q3-10 Saat Ayarlar Q3-11 Ekran Ayarlar Q3-12 Analog Ç k Q3-13 Röleler
0-70 Tarih ve Saat Ayarla 0-20 Ekran Sat r  1.1 Küçük 6-50 Terminal 42 Ç k Röle 1  5-40 lev Rölesi
0-71 Tarih Biçimi 0-21 Ekran Sat r  1.2 Küçük 6-51 Terminal 42 Ç k  Min. Ölçe i Röle 2  5-40 lev Rölesi
0-72 Saat Biçimi 0-22 Ekran Sat r  1.3 Küçük 6-52 Terminal 42 Ç k  Maks. Ölçe i Seçenek rölesi 7  5-40 lev Rö-

lesi
0-74 Yaz Saati/Yaz 0-23 Ekran Sat r  2 Büyük Seçenek rölesi 8  5-40 lev Rö-

lesi
0-76 Yaz Saati/Yaz Ba lang c 0-24 Ekran Sat r  3 Büyük Seçenek rölesi 9  5-40 lev Rö-

lesi
0-77 Yaz Saati/Yaz Biti i 0-37 Ekran Metni 1

0-38 Ekran Metni 2
0-39 Ekran Metni 3

Q3-2 Aç k Çevrim Ayarlar
Q3-20 Dijital Referans Q3-21 Analog Referans
3-02 Minimum Referans 3-02 Minimum Referans
3-03 Maksimum Referans 3-03 Maksimum Referans
3-10 Önceden Ayarl  Referans 6-10 Terminal 53 Dü ük Voltaj
5-13 Terminal 29 Dijital Giri 6-11 Terminal 53 Yüksek Voltaj
5-14 Terminal 32 Dijital Giri 6-14 Terminal 53 Dü ük Ref./Gerib. De eri
5-15 Terminal 33 Dijital Giri 6-15 Terminal 53 Yüksek Ref./Gerib. De eri

Q3-3 Kapal  Çevrim Ayarlar
Q3-30 Geri Besleme Ayarlar Q3-31 PID Ayarlar
1-00 Konfigürasyon Modu 20-81 PID Normal/Ters Denetim
20-12 Referans/Geri Besleme Birimi 20-82 PID Ba latma H z  [RPM]
3-02 Minimum Referans 20-21 Ayar noktas  1
3-03 Maksimum Referans 20-93 PID Orant l  Kazanç
6-20 Terminal 54 Dü ük Voltaj 20-94 PID Enteg. Süresi
6-21 Terminal 54 Yüksek Voltaj
6-24 Terminal 54 Dü ük Ref./Gerib. De eri
6-25 Terminal 54 Yüksek Ref/Gerib. De eri
6-00 Yüklü S f r Zaman A m  Süresi
6-01 Yüklü S f r Zaman A m  levi

 

8.1.5 Q5 Yap lan De i iklikler  

Q5 Yap lan De i iklikler ar zalar n bulunmas nda kullan labilir.

A a daki konularda bilgi edinmek için, Yap lan de i iklikler’i seçin:

• son 10 de i iklik. De i en son 10 parametre aras nda gezinmek için yukar /a a  gezinme tu lar n  kullan n.

• varsay lan ayardan beri yap lan de i iklikler.

Ekran sat r  okumalar  hakk nda bilgi edinmek için Günlükler seçene ini seçin. Bilgiler grafik olarak gösterilir.

Yaln zca par. 0-20 ve par. 0-24’te seçilen ekran parametreleri görüntülenebilir. Daha sonra ba vurmak üzere bellekte 120’ye kadar örnek saklamak müm-

kündür.

Belirli bir frekans dönü türücünün programlanmas na ba l  olarak de i ece inden Q5 için a a daki tabloda listelenen parametrelerin yaln zca örnek

oldu unu unutmay n.

Q5-1 Son 10 De i iklik
20-94 PID Enteg. Süresi
20-93 PID Orant l  Kazanç

Q5-2 Fabrika ayarlar ndan bu yana
20-93 PID Orant l  Kazanç
20-94 PID Enteg. Süresi

Q5-3 Giri  Atamalar
Analog Giri  53
Analog Giri  54
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8.1.6 Q6 Günlükler

Q6 Günlükler ar zalar n bulunmas nda kullan labilir

Belirli bir frekans dönü türücünün programlanmas na ba l  olarak farkl l k gösterece in Q6'ya ait a a daki tabloda listelenen parametrelerin yaln zca örnek

oldu unu unutmay n.

Q6 Günlükler
Referans
Analog Giri  53
Motor Ak m
Frekans
Geri besleme
Enerji Gnl
E ilim Dntl Bölm.
E ilim Zmnl Bölm
E ilim Kar .

 

8.1.7 Ana Menü modu 

Hem GLCP hem de NLCP [Main Menu] tu una basarak Ana Menü modunu

seçin. Çizim 6.2 GLCP ekran nda görüntülenen sonuç okumas n  gösterir.

2’den 5’e kadar olan sat rlar, yukar  ve a a  dü meleri ile geçi  yap labi-

len bir parametre grubu listesi gösterir.

1 3
0 B

P 0
6 6

. 1
0 

Çizim 8.8: Ekran örne i.

Parametrelerin her biri programlama moduna bak lmaks z n ayn  kalan bir ada ve numaraya sahiptir Ana Menü modunda, parametreler gruplara ayr l r.

Parametre numaras n n ilk hanesi (sol taraftan) parametre grup numaras n  gösterir.

Tüm parametreler Ana Menü’de de i tirilebilir. Birimin konfigürasyonu (par. 1-00 Konfigürasyon Modu) programlama için kullan labilecek di er parame-

treleri belirleyecektir. Örne in, Kapal  Çevrim'in seçilmesi kapal  çevrim i letimiyle ilgili di er parametreleri etkinle tirir. Birime eklenen seçenek kartlar ,

seçenek ayg t  ile ili kili ilave parametreleri sa lar.
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8.1.8 Parametre seçimi 

Ana Menü modunda, parametreler gruplara ayr l r. Gezinme tu lar  ara-

c l yla bir parametre grubu seçin.

A a daki parametre gruplar na eri ilebilir:

Grup no. Parametre grubu:
0 letim/Ekran
1 Yük/Motor
2 Frenler
3 Referanslar/Rampalar
4 S n rlar/Uyar lar
5 Dijital Giri /Ç k
6 Analog Giri /Ç k
8 leti im ve Seçenekler
9 Profibus
10 CAN Fieldbus
11 LonWorks
13 Smart Logic
14 Özel levler
15 Sürücü Bilgisi
16 Veri Okumalar
18 Veri Okumalar  2
20 Sürücü Kapal  Çevrimi
21 D  Kapal  Çevrim
22 Uygulama levleri
23 Zamana Ba l  levler
24 Yang n Modu
25 Kademeli Denetleyici
26 Analog G/Ç Seçene i MCB 109

Tablo 8.2: Parametre gruplar .

Parametre grubu seçtikten sonra, gezinme tu lar n  kullanarak bir para-

metre seçin.

GLCP ekran ndaki orta bölüm seçilen parametre de erlerinin yan  s ra pa-

rametre numaras n  ve ad n  da gösterir.

13
0B

P0
67

.1
0 

Çizim 8.9: Ekran örne i.

8.2 Yayg n Kullan lan Parametreler - Aç klamalar

8.2.1 Ana Menü

Ana Menü  AQUA Sürücü FC 200 frekans dönü türücüde bulunan bütün parametreleri bar nd r r.

Bütün parametreler mant kl  bir ekilde parametre grubunun i levini gösteren grup ad yla grupland r lm t r.

Bütün parametreler Kullan m K lavuzu'nda Parametre Seçenekleri bölümünde ada ve numaraya göre s ralanm t r.

H zl  Menüler'de (Q1, Q2, Q3, Q5 ve Q6) bulunan bütün parametreler a a da bulunabilir.

VLT  AQUA Sürücü uygulamalar n n kullan lan parametrelerinin baz lar  a a daki bölümde aç klanm t r.

Bütün parametrelerin ayr nt l  aç klamalar  için lütfen www.danfoss.com adresinden veya yerel Danfoss ofisinden edinilebilen VLT  AQUA Sürücü Prog-

ramlama K lavuzu MG.20.OX.YY belgesine bak n.
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8.2.2 0-** letim/Ekran

Frekans dönü türücünün temel i levleri ile ilgili parametreler, LCP dü melerinin i levi ve LCP ekran n n konfigürasyonu.

0-01  Dil

Seçenek: fonksiyon:
Ekranda kullan lacak dili tan mlar.

Frekans dönü türücü, 4 farkl  dil paketiyle teslim edilebilir. ngilizce ve Almanca, tüm paketlerde

mevcuttur. ngilizce silinemez veya de i tirilemez.

[0] * ngilizce Dil paketi 1 – 4’ün parças

[1] Almanca Dil paketi 1 – 4’ün parças

[2] Frans zca Dil paketi 1'in parças

[3] Danimarka Dili Dil paketi 1’in parças

[4] spanyolca Dil paketi 1’in parças

[5] talyanca Dil paketi 1’in parças

[6] sveççe Dil paketi 1’in parças

[7] Flemenkçe Dil paketi 1’in parças

[10] Çince Dil paketi 2

[20] Fince Dil paketi 1’in parças

[22] ngilizce - ABD Dil paketi 4’ün parças

[27] Yunanca Dil paketi 4’ün parças

[28] Portekizce Dil paketi 4’ün parças

[36] Slovence Dil paketi 3’ün parças

[39] Kore Dili Dil paketi 2’nin parças

[40] Japonca Dil paketi 2’nin parças

[41] Türkçe Dil paketi 4’ün parças

[42] Geleneksel Çince Dil paketi 2’nin parças

[43] Bulgarca Dil paketi 3’ün parças

[44] S rpça Dil paketi 3’ün parças

[45] Romence Dil paketi 3’ün parças

[46] Macarca Dil paketi 3’ün parças

[47] Çekçe Dil paketi 3’ün parças

[48] Lehçe Dil paketi 4’ün parças

[49] Rusça Dil paketi 3’ün parças

[50] Tay Dili Dil paketi 2’nin parças

[51] Bahasa Endonezya Dili Dil paketi 2’nin parças

0-20  Ekran Sat r  1.1 Küçük

Seçenek: fonksiyon:
Sat r 1’de, sol konumda görüntülemek için bir de i ken seçin.

[0] Hiçbiri Hiçbir ekran de eri seçilmedi

[37] Ekran Metni 1 Mevcut kontrol sözcü ü

[38] Ekran Metni 2 LCP’de görüntülenmek veya seri ileti im arac l yla okunmak üzere metin dizeleri yaz lmas na olanak

sa lar.

[39] Ekran Metni 3 LCP’de görüntülenmek veya seri ileti im arac l yla okunmak üzere metin dizeleri yaz lmas na olanak

sa lar.

[89] Tarih ve Saat Okumas Geçerli tarihi ve saati görüntüler.

[953] Profibus Uyar  Sözcü ü Profibus ileti im uyar lar  görüntüler.

[1005] Okuma letim Hatas  Sayac Son çal madan bu yana olu an CAN kontrolü iletim hatas  say s n  görüntüler.
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[1006] Okuma Alma Hatas  Sayac Son çal madan bu yana olu an CAN kontrolü alma hatas  say s n  görüntüler.

[1007] Okuma Bus Kapal  Sayac Son çal madan bu yana olu an Bus Kapal  olay  say s n  görüntüler.

[1013] Uyar  Parametresi DeviceNet’e özgü bir uyar  sözcü ü görüntüler. Her uyar ya ayr  bir bit atan r.

[1115] LON Uyar  Sözcü ü LON’a özgü uyar lar  görüntüler.

[1117] XIF Revizyonu LON seçene indeki Neuron C çipinin d  arabirim dosyas n n sürümünü görüntüler.

[1118] LON Works Revizyonu LON seçene indeki Neuron C çipinin uygulama program n n yaz l m sürümünü görüntüler.

[1500] letim Saatleri Frekans dönü türücünün kaç saat çal t n  görüntüler.

[1501] Çal ma Saatleri Motorun kaç saat çal t n  görüntüler.

[1502] kWh Sayac kWh cinsinden elektrik tüketimini görüntüler.

[1600] Kontrol Sözcü ü Seri ileti im ba lant  noktas  üzerinden frekans dönü türücüden onalt l  kodda gönderilen Kontrol

Sözcü ü'nü görüntüler.

[1601] * Referans [Unit] Seçilen birimdeki toplam referans (dijital/analog/önceden ayarl /bus/Ref. dondur/yakalama ve ya-

va lama de erlerinin toplam ).

[1602] Referans % Yüzde olarak toplam referans (dijital/analog/önceden ayarl /bus/Ref. dondur/yakalama ve yava la-

ma de erlerinin toplam ).

[1603] Durum Sözcü ü Mevcut durum sözcü ü

[1605] Ana Gerçek De er [%] Onalt l  kodda bir veya daha çok uyar

[1609] Özel Okuma Par. 0-30, 0-31 ve 0-32’de belirlenen kullan c  tan ml  okumalar  görüntüler.

[1610] Güç [kW] Motor taraf ndan tüketilen güç (kW olarak).

[1611] Güç [hp] Motor taraf ndan tüketilen güç (HP olarak).

[1612] Motor Voltaj Motor taraf ndan sa lanan voltaj.

[1613] Motor Frekans Motor frekans , ba ka bir deyi le frekans dönü türücüden gelen ç k  frekans n n Hz cinsinden de eri.

[1614] Motor Ak m Motorun verim de eri olarak ölçülen faz ak m .

[1615] Frekans [%] Motor frekans , ba ka bir deyi le frekans dönü türücüden gelen ç k  frekans n n yüzde cinsinden

de eri.

[1616] Tork [Nm] Nominal motor torkundaki motor yükünün yüzde de eri.

[1617] H z [RPM] RPM (dakikadaki dönü  say s ) cinsinden h z, ba ka bir deyi le girilen motor plakas  verilerini, ç k

frekans n  ve frekans dönü türücüdeki yükü esas alan kapal  çevrim motor milinin h z .

[1618] Motor Termal ETR i levi ile hesaplanan motor termal yükü. Ayr ca 1-9* Motor S cakl  parametre grubuna da

bak n.

[1622] Tork [%] Üretilen gerçek torku yüzde olarak görüntüler.

[1630] DC Ba lant  Voltaj Frekans dönü türücüdeki ara devre voltaj .

[1632] FrenEnerjisi/s Bir d  fren rezistörüne aktar lan mevcut fren gücü.

Anl k de er olarak adland r l r.

[1633] FrenEnerjisi/2 dk Bir d  fren rezistörüne aktar lan fren gücü. Son 120 saniye için ortalama güç sürekli olarak hesap-

lan r.

[1634] Is  Al c  S cakl Frekans dönü türücünün mevcut s  al c  s cakl . Devreden ç karma s n r  95 ±5 oC; 70 ±5° C’de

devreden ç karma i lemi meydana gelir.

[1635] Termal Sürücü Yükü Çeviricilerin yüzde olarak yükü

[1636] Çvr. Nom. Ak m Frekans dönü türücünün nominal ak m

[1637] Çvr. Maks. Ak m Frekans dönü türücünün maksimum ak m

[1638] SL Denetleyicisi Durumu Kontrol taraf ndan yürütülen olay n durumu

[1639] Kontr. Kart  S cakl Kontrol kart n n s cakl .

[1650] D  Referans D  referans n yüzde cinsinden toplam , ba ka bir deyi le analog/darbe/bus de erlerinin toplam .

[1652] Geri Besleme [Unit] Programlanan dijital giri lerden sinyal de eri.

[1653] Digi Pot Referans Dijital potansiyometrenin gerçek referans Geri Beslemeye katk s n  görüntüler.

[1654] Geri Besleme 1 [Unit] Geri Besleme 1 de erini görüntüler. Ayr ca bkz. par. 20-0*.

[1655] Geri Besleme 2 [Unit] Geri Besleme 2 de erini görüntüler. Ayr ca bkz. par. 20-0*.

[1656] Geri Besleme 3 [Unit] Geri Besleme 3 de erini görüntüler. Ayr ca bkz. par. 20-0*.
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[1658] PID Ç k  [%] Sürücü Kapal  Devre PID denetleyicisi ç k  de erini yüzde olarak verir.

[1659] Ayarlanan Ayar noktas Ak  dengelemesi ile de i tirildikten sonraki gerçek i letim ayar noktas n  gösterir. Bkz. parametreler

22-8*.

[1660] Dijital Giri Dijital giri lerin durumunu görüntüler. Sinyal alt de eri = 0; Sinyal üst de eri = 1.

S rayla ilgili olarak bkz. par. 16-60. Bit 0 en sa dad r.

[1661] Terminal 53 Anahtar Ayar Giri  terminal 53’ün ayar . Ak m = 0, Gerilim = 1.

[1662] Analog Giri  53 Referans veya koruma de eri olarak giri  53’teki gerçek de er.

[1663] Terminal 54 Anahtar Ayar Giri  terminal 54’ün ayar . Ak m = 0, Gerilim = 1.

[1664] Analog Giri  54 Referans veya koruma de eri olarak giri  54’teki gerçek de er.

[1665] Analog Ç k  42 [mA] Ç k  42’deki gerçek de er (mA). Ç k  42 taraf ndan temsil edilecek de i keni seçmek için par. 6-50

parametresini kullan n.

[1666] Dijital Ç k  [bin] Tüm dijital ç k lar n ikili de eri.

[1667] Frek. Giri i #29 [Hz] Terminal 29’da darbe giri  olarak uygulanan frekans n gerçek de eri.

[1668] Frek. Giri i #33 [Hz] Terminal 33’te darbe giri  olarak uygulanan frekans n gerçek de eri.

[1669] Darbe Ç k  #27 [Hz] Terminal 27’de dijital ç kt  modunda uygulanan darbelerin gerçek de eri.

[1670] Darbe Ç k  29# [Hz] Terminal 29’da dijital ç kt  modunda uygulanan darbelerin gerçek de eri.

[1671] Röle Ç k  [bin] Tüm rölelerin ayar n  görüntüler.

[1672] Sayaç A Sayaç A’n n mevcut de erini görüntüler.

[1673] Sayaç B Sayaç B’nin mevcut de erini görüntüler.

[1675] Analog giri  X30/11 Giri  X30/11’deki sinyalin gerçek de eri (Genel Amaçl  G/Ç Kart  Seçene i)

[1676] Analog giri  X30/12 Giri  X30/12’deki sinyalin gerçek de eri (Genel Amaçl  G/Ç Kart  Seçene i)

[1677] Analog ç k  X30/8 [mA] Ç k  X30/8’deki gerçek de er (Genel Amaçl  G/Ç Kart . ste e ba l ) De i kenlerin gösterilmesini

seçmek için Par. 6-60 kullan n.

[1680] Fieldbus CTW 1 Bus Master’dan al nan kontrol sözcü ü (CTW).

[1682] Fieldbus REF 1 Seri ileti im a  arac l yla (örn. BMS, PLC veya di er ana denetleyici) kontrol sözcü ü ile gönderilen

ana referans de eri.

[1684] lt m. Seçene i STW Geni letilmi  fieldbus ileti im seçene i durum sözcü ü.

[1685] FC Ba lant  Noktas  CTW 1 Bus Master’dan al nan kontrol sözcü ü (CTW).

[1686] FC Ba lant  Noktas  REF 1 Bus Master’a gönderilen durum sözcü ü (STW).

[1690] Alarm Sözcü ü Onalt l  bir kodda bir veya daha fazla alarm (seri ileti im için kullan l r)

[1691] Alarm Sözcü ü 2 Onalt l  bir kodda bir veya daha fazla alarm (seri ileti im için kullan l r)

[1692] Uyar  Sözcü ü Onalt l  bir kodda bir veya daha fazla uyar  (seri ileti im için kullan l r)

[1693] Uyar  Sözcü ü 2 Onalt l  bir kodda bir veya daha fazla uyar  (seri ileti im için kullan l r)

[1694] D  Durum Sözcü ü Onalt l  bir kodda bir veya daha fazla durum ko ulu (seri ileti im için kullan l r)

[1695] D  Durum Sözcü ü 2 Onalt l  bir kodda bir veya daha fazla durum ko ulu (seri ileti im için kullan l r)

[1696] Bak m Sözcü ü Bitler programlanan Koruyucu Bak m Olaylar  için 23-1* parametre grubundaki durumu yans t r

[1830] Analog Giri  X42/1 Analog G/Ç kart nda terminal X42/1’e uygulanan sinyalin de erini gösterir.

[1831] Analog Giri  X42/3 Analog G/Ç kart nda terminal X42/3’e uygulanan sinyalin de erini gösterir.

[1832] Analog Giri  X42/5 Analog G/Ç kart nda terminal X42/5’e uygulanan sinyalin de erini gösterir.

[1833] Analog Çk  X42/7 [V] Analog G/Ç kart nda terminal X42/7’ye uygulanan sinyalin de erini gösterir.

[1834] Analog Çk  X42/9 [V] Analog G/Ç kart nda terminal X42/9’a uygulanan sinyalin de erini gösterir.

[1835] Analog Çk  X42/11 [V] Analog G/Ç kart nda terminal X42/11’e uygulanan sinyalin de erini gösterir.

[2117] D  1 Referans [Unit] Geni letilmi  Kapal  Devre Denetleyicisi 1 için referans de eri

[2118] D  1 Geri Besleme [Unit] Geni letilmi  Kapal  Çevrim Denetleyicisi 1 için geri besleme sinyalinin de eri

[2119] D  1 Ç k  [%] Geni letilmi  Kapal  Çevrim Denetleyicisi 1’den al nan ç k n de eri

[2137] D  2 Referans [Unit] Geni letilmi  Kapal  Çevrim Denetleyicisi 2 için referans de eri

[2138] D  2 Geri Besleme [Unit] Geni letilmi  Kapal  Çevrim Denetleyicisi 2 için geri besleme sinyalinin de er

[2139] D  2 Ç k  [%] Geni letilmi  Kapal  Çevrim Denetleyicisi 2’den al nan ç k n de er
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[2157] D  3 Referans [Unit] Geni letilmi  Kapal  Çevrim Denetleyicisi 3 için referans de eri

[2158] D  3 Geri Besleme [Unit] Geni letilmi  Kapal  Çevrim Denetleyicisi 3 için geri besleme sinyalinin de eri

[2159] D  Ç k  [%] Geni letilmi  Kapal  Çevrim Denetleyicisi 3’ten al nan ç k n de eri

[2230] Ak  Yok Gücü Gerçek i letim h z  için hesaplanan Ak  Yok Gücü

[2580] Kademe Durumu Kademeli Denetleyicinin çal ma durumu

[2581] Pompa Durumu Kademeli Denetleyici taraf ndan kontrol edilen her pompan n çal ma durumu

[2791] Kademeli Referans zleyici sürücülerle kullan m için referans ç k .

[2792] Toplam Kapasite Yüzdesi Sistem i letim noktas n  toplam sistem kapasitesinin kapasite %’si olarak göstermek için okuma pa-

rametresi.

[2793] Kademeli Seçenek Durumu Kademeli sistemin durumunu göstermek için okuma parametresi.

0-21  Ekran Sat r  1,2 Küçük

Seçenek: fonksiyon:
Sat r 1’de, orta konumda görüntülemek için bir de i ken seçin.

[1662] * Analog giri  53 Seçenekler par. 0-20 Ekran Sat r  1,1 Küçük için listelenenlerle ayn d r.

0-22  Ekran Sat r  1,3 Küçük

Seçenek: fonksiyon:
Sat r 1’de, sa  konumda görüntülemek için bir de i ken seçin.

[1614] * Motor Ak m Seçenekler par. 0-20 Ekran Sat r  1,1 Küçük için listelenenlerle ayn d r.

0-23  Ekran Sat r  2 Büyük

Seçenek: fonksiyon:
Sat r 2’de görüntülemek için bir de i ken seçin.

[1615] * Frekans Seçenekler par. 0-20 Ekran Sat r  1.1 Küçük için listelenenlerle ayn d r

0-24  Ekran Sat r  3 Büyük

Seçenek: fonksiyon:
[1652] * Geri Besleme [Unit] Seçenekler par. 0-20 Ekran Sat r  1,1 Küçük için listelenenlerle ayn d r.

Sat r 2’de görüntülemek için bir de i ken seçin.

0-37  Ekran Metni 1

Aral k: fonksiyon:
0 N/A*   [0 - 0 N/A] Bu parametrede, LCP içerisindeki ekrana ba ms z bir metin dizesi yazmak veya seri ileti im ile oku-

mak mümkündür. Sürekli olarak görüntülenecekse, par. 0-20 Ekran Sat r  1.1 Küçük, par. 0-21 Ekran

Sat r  1.2 Küçük, par. 0-22 Ekran Sat r  1.3 Küçük, par. 0-23 Ekran Sat r  2 Büyük veya

par. 0-24 Ekran Sat r  3 Büyük içerisinden Ekran Metni 1’i seçin. Bir karakteri de i tirmek için LCP

üzerindeki  veya  dü mesini kullan n. mleci hareket ettirmek için  ve  dü melerini kullan n.

mleç bir karakterin üzerindeyken, bu karakter de i tirilebilir. Bir karakteri de i tirmek için LCP üze-

rindeki  veya  dü mesini kullan n. mleç iki karakterin aras na yerle tirilip  veya  dü mesine

bas larak bir karakter girilebilir.

0-38  Ekran Metni 2

Aral k: fonksiyon:
0 N/A*   [0 - 0 N/A] Bu parametrede, LCP içerisindeki ekrana ba ms z bir metin dizesi yazmak veya seri ileti im ile oku-

mak mümkündür. Sürekli olarak görüntülenecekse, par. 0-20 Ekran Sat r  1.1 Küçük, par. 0-21 Ekran

Sat r  1.2 Küçük, par. 0-22 Ekran Sat r  1.3 Küçük, par. 0-23 Ekran Sat r  2 Büyük veya

par. 0-24 Ekran Sat r  3 Büyük içerisinden Ekran Metni 2’yi seçin. Bir karakteri de i tirmek için LCP

üzerindeki  veya  dü mesini kullan n. mleci hareket ettirmek için  ve  dü melerini kullan n.

mleç bir karakterin üzerindeyken, bu karakter de i tirilebilir. mleç iki karakterin aras na yerle tirilip

 veya  dü mesine bas larak bir karakter girilebilir.
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0-39  Ekran Metni 3

Aral k: fonksiyon:
0 N/A*   [0 - 0 N/A] Bu parametrede, LCP içerisindeki ekrana ba ms z bir metin dizesi yazmak veya seri ileti im ile oku-

mak mümkündür. Sürekli olarak görüntülenecekse, par. 0-20 Ekran Sat r  1.1 Küçük, par. 0-21 Ekran

Sat r  1.2 Küçük, par. 0-22 Ekran Sat r  1.3 Küçük, par. 0-23 Ekran Sat r  2 Büyük veya

par. 0-24 Ekran Sat r  3 Büyük içerisinden Ekran Metni 3’ü seçin. Bir karakteri de i tirmek için LCP

üzerindeki  veya  dü mesini kullan n. mleci hareket ettirmek için  ve  dü melerini kullan n.

mleç bir karakterin üzerindeyken, bu karakter de i tirilebilir. mleç iki karakterin aras na yerle tirilip

 veya  dü mesine bas larak bir karakter girilebilir.

0-70  Tarihi ve Saati Ayarlama

Aral k: fonksiyon:
2000-01-01

00:00 –

2099-12-01

23:59 *

  [2000-01-01 00:00] Dahili saatin tarihini ve saatini ayarlar. Kullan lacak biçim par. 0-71 ve 0-72’de ayarlan r.

Not

Bu parametre gerçek zaman  göstermez. This can be read in par. 0-89. Yap lm

varsay lan ayardan farkl  bir ayar yap lana kadar saat saymaya ba lamayacakt r.

0-71  Tarih Biçimi

Seçenek: fonksiyon:
[0] * YYYY-AA-GG LCP’de kullan lacak tarih biçimini ayarlar.

[1] GG-AA-YYYY LCP’de kullan lacak tarih biçimini ayarlar.

[2] AA/GG/YYYY LCP’de kullan lacak tarih biçimini ayarlar.

0-72  Saat Biçimi

Seçenek: fonksiyon:
LCP içinde kullan lmak üzere zaman biçimini ayarlar.

[0] * 24 saat

[1] 12 saat

0-74  Yaz Saati/Yaz

Seçenek: fonksiyon:
Yaz Saati/Yaz ayar n n nas l i lenmesi gerekti ini seçin. Manuel Yaz Saati/Yaz için par. 0-76 Yaz

Saati/Yaz Ba lang c  ve par. 0-77 Yaz Saati/Yaz Biti i parametrelerine ba lang ç ve biti  tarihini girin.

[0] * Kapal

[2] Manuel

0-76  Yaz Saati/Yaz Ba lang c

Aral k: fonksiyon:
0 N/A*   [0 - 0 N/A] Yaz/Yaz Saati ba lad nda tarih ve saati ayarlar. Tarih par. 0-71 Tarih Biçimi içinde seçilen biçimde

programlan r.

0-77  Yaz Saati/Yaz Biti i

Aral k: fonksiyon:
0 N/A*   [0 - 0 N/A] Yaz saati/yaz biti inde tarih ve saati ayarlar. Tarih par. 0-71 Tarih Biçimi içinde seçilen biçimde

programlan r.
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8.2.3 Genel Ayarlar, 1-0*

Frekans dönü türücünün aç k çevrimde mi yoksa kapal  çevrimde mi çal t r laca n  tan mlay n.

1-00  Konfigürasyon Modu

Seçenek: fonksiyon:
[0] * Aç k Çevrim Motor h z , h z referans  uygulanarak veya El Modu'nda istenen h za ayarlanarak belirlenir.

Aç k Çevrim, frekans dönü türücü ç k  olarak h z referans  sa layan bir d  PID denetleyiciye ba l

olan kapal  çevrim kontrol sisteminin bir parças  oldu unda da kullan l r.

[3] Kapal  Çevrim Motor H z , kapal  çevrim kontrol sürecinin bir parças  (örne in, sabit bas nç ve ak ) olarak motor

h z n  de i tiren dahili PID denetleyiciden gelen bir referansla belirlenecektir. PID denetleyici par.

20-** içinde veya [Quick Menus] dü mesine bas larak eri ilen lev Kurulumlar  arac l yla yap lan-

d r labilir.

Not

Motor çal m yorken bu parametre de i tirilemez.

Not

Kapal  Çevrim olarak ayarland nda, Ters Çevirme ve Ters Ba latma komutlar  motorun yönünü tersine çevirmez.

1-20  Motor Gücü [kW]

Aral k: fonksiyon:
4.00 kW*   [0.09 - 3000.00 kW] Nominal motor gücünü, motor plakas  verilerine uygun olarak kW cinsinden girin. Varsay lan de er,

birimin nominal ç k  de erine kar l k gelir.

Motor çal rken bu parametre düzeltilemez. par. 0-03 Bölgesel Ayarlar parametresinde yap lan se-

çime ba l  olarak, par. 1-20 Motor Gücü [kW] veya par. 1-21 Motor Gücü [HP] görünmez.

1-22  Motor Voltaj

Aral k: fonksiyon:
400. V*   [10. - 1000. V] Nominal motor voltaj n , motor plakas  verilerine uygun olarak girin. Varsay lan de er, birimin no-

minal ç k  de erine kar l k gelir.

Motor çal rken bu parametre düzeltilemez.

1-23  Motor Frekans

Aral k: fonksiyon:
50. Hz*   [20 - 1000 Hz] Motor plakas  verilerindeki motor frekans de erini seçin.230/240 V motorla 87 Hz i letim için palaka

verilerini 230V/50 Hz olarak ayarlay n. par. 4-13 Motor H z  Üst S n r  [RPM] ve par. 3-03 Maksimum

Referans de erlerini 87 Hz uygulamaya uyarlay n.

Not

Motor çal rken bu parametre düzeltilemez.
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1-24  Motor Ak m

Aral k: fonksiyon:
7.20 A*   [0.10 - 10000.00 A] Nominal motor ak m de erini motor plakas  verilerinden girin. Bu veriler motor torku, motor termal

korumas , vb. hesaplamalar nda kullan l r.

Not

Motor çal rken bu parametre düzeltilemez.

1-25  Motor Nominal H z

Aral k: fonksiyon:
1420. RPM*   [100 - 60000 RPM] Nominal motor h z  de erini motor plakas  verilerinden girin. Bu veri motor dengelemesi hesapla-

mas nda kullan l r.

Not

Bu parametre, motor çal rken de i tirilemez.

1-29  Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA)

Seçenek: fonksiyon:
AMA i levi, motor sabit durumdayken geli mi  motor parametrelerini (par. 1-30 Stator Direnci

(Rs) ile par. 1-35 Ana Reaktans (Xh)) otomatik olarak optimize ederek, dinamik motor performans n

optimize eder.

[0] * Kapal lev yok

[1] Tam AMA'y  etknl tir Starator direnci RS, rotor direnci Rr, stator kaçak reaktans  X1, rotor kaçak reaktans  X2 ve ana reak-

tans n Xh AMA testini gerçekle tirir.

[2] Azltlm  AMA'y  etk. yaln zca sistemdeki stator reaktans n n Rs indirgenmi  AMA testini gerçekle tirir. Frekans dönü tü-

rücü ile motor aras nda LC filtresi kullan l yorsa, bu seçene i tercih edin.

AMA i levini [1] veya [2]’yi seçtikten sonra [Hand on] tu una basarak ba lat n. Ayr ca Otomatik Motor Adaptasyonu bölümüne de bak n. Normal bir i lem

dizisinden sonra, ekranda "AMA'y  bitirmek için [OK] tu una bas n" yaz s  görünür. [OK] tu una bas ld ktan sonra frekans dönü türücü art k çal maya

haz rd r.

Not:

• Frekans dönü türücünün en iyi uyarlamas  için AMA’y  so uk bir motorda çal t r n

• Motor çal rken AMA gerçekle tirilemez

Not

Motor par. 1-2* Motor Verileri ayar n n do ru yap lmas  önemlidir, çünkü bunlar AMA algoritmas n n bir parças n  olu turur. En iyi dinamik

motor performans n  elde etmek için AMA yap lmal d r. Motorun nominal gücüne ba l  olarak 10 dakikaya kadar sürebilir.

Not

AMA s ras nda harici olarak tork olu mas n  önleyin.
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Not

Par. 1-2* Motor Verileri ayarlar ndan biri de i tirilirse, geli mi  motor parametreleri par. 1-30 Stator Direnci (Rs) - par. 1-39 Motor

Kutuplar  varsay lan ayarlara geri döner.

Motor çal rken bu parametre düzeltilemez

Not

Yaln zca indirgenmi  AMA'n n filtreli çal t r lmas  gerekti inde tam AMA filtresiz çal t r lmal d r.

Dizayn K lavuzundaki Uygulama Örnekleri > Otomatik Motor Adaptasyonu bölümüne bak n.

 

8.2.4 3-0* Referans S n rlar

Referans biriminin, s n rlar n n ve aral klar n n ayarlanmas yla ilgili parametreler.

3-02  Minimum Referans

Aral k: fonksiyon:
0.000 Refe-

renceFeed-

backUnit*

  [-999999.999 - par. 3-03 Referen-

ceFeedbackUnit]

Minimum Referans'  girin. Minimum Referans, tüm referanslar n toplam ndan elde edilen en küçük

de erdir. Minimum Referans de eri ve birim, s ras yla par. 1-00 Konfigürasyon Modu ve

par. 20-12 Referans/Geri Besleme Birimi parametrelerinde yap lan konfigürasyon seçimiyle e le ir.

Not

Bu parametre yaln zca aç k çevrimde kullan l r.

3-03  Maksimum Referans

Aral k: fonksiyon:
50.000 Re-

ference-

FeedbackU-

nit*

  [par. 3-02 - 999999.999 Referen-

ceFeedbackUnit]

Uzak referans için bir maksimum kabul edilebilir de eri girin. Maksimum Referans De eri ve birim,

s ras yla par. 1-00 Konfigürasyon Modu ve par. 20-12 Referans/Geri Besleme Birimi parametrelerinde

yap lan konfigürasyon seçimine kar l k gelir.

Not

Par. 1-00, Kapal  Çevrim için Konfigürasyon Modu [3] ile çal l yorsa, par. 20-14,

Maksimum Referans/Geri Besleme kullan lmal d r.
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3-10  Önceden Ayarl  Referans
Dizi [8]

Aral k: fonksiyon:
0.00 %*   [-100.00 - 100.00 %] Bu parametrede dizi programlama kullanarak birbirinden farkl  en fazla sekiz önceden ayarl  referans

girin (0-7). Önceden ayarlanm  referans, RefMAX de erinin yüzdesi olarak ifade edilir

(par. 3-03 Maksimum Referans, kapal  çevrim için, bkz. par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.).

Önceden ayarlanm  referanslar  kullan rken, parametre grubu5-1* Dijital Giri ler içindeki kar l k

gelen dijital giri ler için Ön Ayar ref. bit 0 / 1 / 2 [16], [17] veya [18] seçene ini belirleyin.

3-41  Rampa 1 H zlanma Süresi

Aral k: fonksiyon:
10.00 s*   [1.00 - 3600.00 s] H zlanma süresini, di er bir deyi le 0 RPM'den par. 1-25 Motor Nominal H z 'e h zlanma süresini girin.

Ç k  ak m n n h zlanma s ras ndaki par. 4-18 Ak m S n r  içindeki ak m s n r n  a mayacak ekilde bir

h zlanma süresi seçin. par. 3-42 Rampa 1 Yava lama Süresi'deki yava lama süresine bak n.

par.3 41 = thzlnm × nnorm par.1 25
ref rpm s

3-42  Rampa 1 Yava lama Süresi

Aral k: fonksiyon:
20.00 s*   [1.00 - 3600.00 s] Yava lama süresini, di er bir deyi le par. 1-25 Motor Nominal H z 'dan 0 RPM'e yava lama süresini

girin. Motorun pozitif geri beslemeli i letimi nedeniyle çeviricide a r  voltaja neden olmayacak ve

olu an ak m n par. 4-18 Ak m S n r  parametresinde belirtilen ak m s n r n  a mayaca  bir yava lama

süresi seçin. par. 3-41 Rampa 1 H zlanma Süresi parametresindeki h zlanma süresine bak n.

par.3 42 = tazlma × nnorm par.1 25
ref rpm s

3-84   lk Rampa Süresi

Aral k: fonksiyon:
0 s*   [0 – 60 s] lk h zlanma süresini s f rdan Motor H z  Alt S n r , par. 4-11 veya 4-12'ye kadar girin. Minimum h z n

alt nda çal mas  dalg ç pompaya zarar verebilir. Minimum pompa h z n n alt nda h zl  rampa süresi

önerilir. Bu parametre s f rdan Motor H z  Alt S n r 'na kadar olan h zl  rampa oran  olarak uygulana-

bilir.
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3-85  Valf Rampa Süresini Kontrol Et

Aral k: fonksiyon:
0 s*   [0 – 60 s] Durdurma durumunda toplu denetim valfini korumak için denetim valfi rampas  par. 3-86 ya da

3-87'de kullan c  taraf ndan ayarlanan par. 4-11 Motor H z  Alt S n r  [RPM] veya par. 4-12 Motor H z

Alt S n r  [Hz] ile Valf Rampa Biti  H z n  Kontrol Et aras nda dü ük rampa oran  olarak kullan labilir.

Par. 3-85 0 saniye d nda bir de erse Valf Rampa Süresini Kontrol Et; Motor H z  Alt S n r 'ndan par.

3-86 veya par. 3-87'de Valf Rampa Biti  H z n  Kontrol Et de erine kadar h z  dü ürmek için kullan l r.

3-86  Valf Rampa Biti  H z n  Kontrol Et [RPM]

Aral k: fonksiyon:
0 RPM*   [0 - Motor H z  Alt S n r  [RPM]] Denetim Valfi'nin kapat lmas n n beklendi i Motor H z  Alt S n f r 'n n alt nda [RPM] olarak h z  ayar-

lay n; Denetim Valfi art k etkin de ildir.

3-87  Valf Rampa Biti  H z n  Kontrol Et [Hz]

Aral k: fonksiyon:
0 [Hz]*   [0 - Motor H z  Alt S n r  [Hz]] Denetim Valfi Rampas  etkin olmad  zaman Motor H z  Alt S n r 'n n alt nda [Hz] cinsinden h z ayar-

lanabilir.
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3-88  Son Rampa Süresi

Aral k: fonksiyon:
0 [s]*   [0 – 60 [s]] Motor H z  Alt S n r , par. 4-11 veya 4-12 de erinden h z  s f ra indirirken kullan lacak Son Rampa

Süresi'ni girin.

Minimum h z n alt nda çal mas  dalg ç pompaya zarar verebilir. Minimum pompa h z n n alt nda h zl

rampa süresi önerilir. Bu parametre Motor H z  Alt S n r 'ndan s f ra getirmek üzere h zl  rampa oran

olarak kullan labilir.

 

8.2.5 4-** S n rlar ve Uyar lar 

S n rlar n ve uyar lar n konfigürasyonunu yapan parametre grubu.

4-11  Motor H z  Alt S n r  [RPM]

Aral k: fonksiyon:
0 RPM*   [0 - par. 4-13 RPM] Motor h z  için minimum s n r  girin. Motor H z  Alt S n r  üreticinin önerdi i minimum motor h z na

göre ayarlanabilir. Motor H z  Alt S n r  par. 4-13 Motor H z  Üst S n r  [RPM] de erindeki ayar  a -

mamal d r.

4-13  Motor H z  Üst S n r  [RPM]

Aral k: fonksiyon:
1500. RPM*   [par. 4-11 - 60000. RPM] Motor h z  için maksimum s n r  girin. Motor H z  Üst S n r  üreticinin önerdi i maksimum nominal

motor h z na göre ayarlanabilir. Motor H z  Üst S n r  par. 4-11 Motor H z  Alt S n r  [RPM] de erindeki

ayar  a mamal d r. Ana Menü'de bulunan di er parametrelere ve co rafi konuma ba l  varsay lan

ayarlara ba l  olarak yaln zca par. 4-11 Motor H z  Alt S n r  [RPM] veya par. 4-12 Motor H z  Alt S n r

[Hz] de eri görüntülenir.

Not

Maks. ç k  frekans  çevirici anahtarlama frekans n n (par. 14-01 Anahtarlama Frekans ) %10’unu a amaz.

Not

par. 4-13 Motor H z  Üst S n r  [RPM] parametresinde yap lan de i iklikler,par. 4-53 Uyar  H z Yüksek parametresindeki

de eripar. 4-13 Motor H z  Üst S n r  [RPM] parametresinde ayarlanan de erin ayn s na s f rlar
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8.2.6 5-** Digital Giri /Ç k

Dijital giri lerin ve ç k lar n konfigürasyonunu yapan parametre grubu.

5-01  Terminal 27 Modu

Seçenek: fonksiyon:
[0] * Giri Terminal 27’yi dijital giri  olarak tan mlar.

[1] Ç k Terminal 27’yi dijital ç k  olarak tan mlar.

Motor çal rken bu parametre ayarlanamaz.

 

8.2.7 5-1* Dijital Giri ler

Giri  terminallerinin temel giri  i levlerini ayarlama parametreleri.

Dijital giri ler, frekans dönü türücüde çe itli i levleri seçmek için kullan l r. Tüm dijital giri ler a a daki i levlere ayarlanabilir:

Dijital giri  i levi Seç Terminal
letim yok [0] Tümü *term 32, 33

S f rla [1] All
Ters yana ma [2] All
Ters yana ma ve s f rlama [3] All
Ters DC fren [5] All
Ters durdurma [6] Tümü
D  kilit [7] Tümü
Ba latma [8] Tümü *term 18
Mandall  ba latma [9] Tümü
Ters çevirme [10] Tümü *term 19
Ters ba latma [11] Tümü
Aral kl  çal t rma [14] Tümü *term 29
Önc. ayar. ref. konumu [15] Tümü
Öncdn ayar. ref bit 0 [16] Tümü
Öncdn ayar. ref bit 1 [17] Tümü
Öncdn ayar. ref bit 2 [18] Tümü
Referans  dondur [19] Tümü
Ç k  dondur [20] Tümü
H z art rma [21] Tümü
H z azaltma [22] Tümü
Kurulum seçme bit 0 [23] Tümü
Kurulum seçme bit 1 [24] Tümü
Darbe giri i [32] term. 29, 33
Rampa bit 0 [34] Tümü
ebeke kesintisi ters [36] Tümü

Çal . izin veren [52]
Elle ba latma [53]  
Oto. ba lat [54]
DigiPot Art rma [55] Tümü
DigiPot Azaltma [56] Tümü
DigiPot Silme [57] Tümü
Sayaç A (yukar ) [60] 29, 33
Sayaç A (a a ) [61] 29, 33
A Sayac n  S f rla [62] Tümü
Sayaç B (yukar ) [63] 29, 33
Sayaç B (a a ) [64] 29, 33
B Sayac n  S f rla [65] Tümü
Uyku Modu [66]  
Bak m Sözcü ünü S f rla [78]  
Bir. Pompa Ba l. [120]  
Brnc Pompa Alternasyonu [121]  
Pompa 1 Kilidi [130]  
Pompa 2 Kilidi [131]  
Pompa 3 Kilidi [132]  

Tümü = Terminal 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4. x30/ MCB 101 üzerindeki terminallerdir.

Yaln zca bir dijital giri e atanan i levler ilgili parametrede belirtilir.

Tüm dijital giri ler u i levlere ayarlanabilir:

[0] letim yok Terminale aktar lan sinyallere tepki yok.
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[1] S f rla ALARM'dan sonra frekans dönü türücüyü s f rlar. Bütün alarmlar s f rlanamaz.

[2] Ters yana ma Motoru serbest modda b rak r. Mant k '0' => serbest duru

(Varsay lan Dijital giri  27): Serbest duru , çevrilmi  giri  (NC).

[3] Ters yana ma ve s f rlama S f rlama ve yana ma Çevrilmi  giri  (NC).

Motoru serbest modda b rak r ve frekans dönü türücüyü s f rlar. Mant k '0' => yana ma duru  ve

s f rlama.

[5] Ters DC fren DC fren için çevrilmi  giri  (NC).

Belirli bir süre DC ak m  vererek motoru durdurur. Bkz. par. 2-01 - par. 2-03. Par. 2-02'deki de er

0'dan farkl ysa i lev etkin olur. Mant k '0' => DC fren.

[6] Ters durdurma Çevrilmi  i levi durdurma. Seçilen terminal '1' mant ksal düzeyinden '0'a geçerken durdurma i levi

olu turur. Durdurma i levi, seçilen rampa süresine göre yap l r (par. 3-42 ve par. 3-52.

Not

Frekans dönü türücü moment s n r ndaysa ve durdurma komutu ald ysa kendi-

li inden durmayabilir. Frekans dönü türücünün durdu undan emin olmak için

dijital ç k  Moment S n r  ve Durdurma [27] parametresine ayarlay n ve yana ma

olarak ayarlanan dijital giri e bu dijital ç k  ba lar.

[7] D  Kilit Yana ma durdurma, ters ile ayn  i leve sahiptir, ancak Ters Yana ma için programlanan terminal '0'

mant na sahip oldu unda D  Kilit ekranda "d  ar za" alarm mesaj  görüntüler.. D  Kilit için prog-

ramlan rsa alarm mesaj  dijital ç k lar ile röle ç k lar  arac l yla da etkin olur. D  Kilit durumunun

nedeni ortadan kalkarsa dijital giri ler veya [RESET] tu u kullan larak alarm s f rlanabilir. Gecikme

par. 22-00, Harici Kilit Süresi'nde programlanabilir. Giri e sinyal uygulad ktan sonra yukar da aç k-

lanan tepki par. 22-00'da ayarlana süre kadar gecikir.

[8] Ba latma Ba latma/durdurma komutu için ba latma seçene ini belirleyin. Mant k ‘1’ = ba latma, Mant k ‘0’ =

durdurma.

(Varsay lan Dijital giri  18)

[9] Mandall  ba latma Darbe en az 2 ms boyunca uygulan rsa motor çal r. Ters durdurma etkinle tirildi inde motor durur.

[10] Ters çevirme Motor milinin dönme yönü de i ir. Tersine çevirmek üzere Mant k '1'i seçin. Ters çevirme sinyali

yaln zca dönü  yönünü de i tirir. Ba latma i levini etkinle tirmez. Par. 4-10 Motor H z  Yönü'nden

iki yönü de seçin.

(Varsay lan Dijital giri  19).

[11] Ters ba latma Ba latma/durdurma ile ayn  telde ters çevirme için kullan l r. Ba latmadaki sinyallere ayn  anda izin

verilmez.

[14] Aral kl  çal t rma Aral kl  çal t rma h z n  etkinle tirmek için kullan l r. Bkz. par. 3-11.

(Varsay lan Dijital giri  29)

[15] Önc. ayar. ref. konumu D  kilit ile ön ayarl  referans aras nda geçi  yapmak için kullan l r. D /Ön Ayar [1] de erinin par.

3-04'te seçildi i varsay l r. Mant k '0' = d  referans etkin, mant k '1' = sekiz ön ayarl  referanstan

biri etkin.

[16] Öncdn ayar. ref bit 0 A a daki tabloya göre sekiz ön ayarl  referanstan birisinin seçilmesini sa lar.

[17] Öncdn ayar. ref bit 1 A a daki tabloya göre sekiz ön ayarl  referanstan birisinin seçilmesini sa lar.

[18] Öncdn ayar. ref bit 2 A a daki tabloya göre sekiz ön ayarl  referanstan birisinin seçilmesini sa lar.

Öncdn ayar. ref bit 2 1 0
Önceden ayarl  ref. 0 0 0 0
Önceden ayarl  ref. 1 0 0 1
Önceden ayarl  ref. 2 0 1 0
Önceden ayarl  ref. 3 0 1 1
Önceden ayarl  ref 4 1 0 0
Önceden ayarl  ref. 5 1 0 1
Önceden ayarl  ref. 6 1 1 0
Önceden ayarl  ref 7 1 1 1

[19] Ref. Dondur Gerçek referans  dondurur. Donmu  referans kullan lacak h z art  veya dü ü ünün etkinle tirme/

durum noktas d r. H z art rma/azaltma kullan l rsa h z de i imi 0 - par. 3-03 Maksimum Referans

aral nda rampa 2'yi (par. 3-51 ve 3-52) izler.
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[20] Ç k  dondur Gerçek motor frekans n  (Hz) dondurur. Dondurulan motor frekans  kullan lacak H z art rma ve H z

azaltma etkinle tirme/durum noktas d r. H z art rma/azaltma kullan l rsa h z de i imi her zaman 0-

par. 1-23 Motor Frekans  aral nda rampa 2'yi (par. 3-51 ve 3-52) izler.

Not

Dondurulmu  ç k  etkin oldu unda frekans dönü türücü dü ük 'ba latma [13]'

sinyali ile durdurulamaz. Ters yana ma [2] veya Yana ma ve s f rlama, ters çe-

virme [3] için programlanan terminal ile frekans dönü türücüyü durdurun.

[21] H z art rma Art /azalman n dijital kontrolü için h z istenir (motor potansiyometresi). Dondurulmu  referans veya

Dondurulmu  ç k  seçeneklerini belirleyerek bu i levi etkinle tirin. H z art  400 msan.'den daha

k sa bir süre için etkinle tirilirse sonuç referans  %0,1 oran nda artar. H z art rma 400 msan.'den

daha uzun süre için etkinle tirilirse sonuç referans  par. 3-41'deki Rampa 1'e göre artar.

[22] H z azaltma H z art rma [21] ile ayn d r.

[23] Kurulum seçme bit 0 Dört kurulumdan birini seçer. Par. 0-10 Etkin Kurulum'u Çoklu Kurulum olarak ayarlay n.

[24] Kurulum seçme bit 1 Kurulum seçme bit 0 [23] ile ayn d r.

(Varsay lan Dijital giri  32)

[32] Darbe giri i Referans veya geri besleme olarak darbe dizisi kullan rken Darbe giri i'ni seçin. Ölçeklendirme par.

grup 5-5* parametre grubunda yap l r.

[34] Rampa bit 0 Kullan lacak rampay  seçin. Mant k "1" rampa 2'yi seçerken mant k "0" rampa 1'i seçer.

[36] ebeke kesintisi ters Par. 14-10 ebeke Kesintisi'ni etkinle tirir. ebeke ksintisi evrik mant k "0" durumunda etkin olur.

[52] Çal . izin veren Ba latma komutu kabul edilmeden önce Çal . izin veren'in programland  giri  terminali mant k "1"

olmal d r. Çal . izin veren BA LATMA [8], Jog [14] ve Dondurulmu  Ç k  [20] için programlanan

terminal ile ilgili olan "AND" mant k i levine sahiptir. Motorun çal maya ba lamas  için iki ko ulun

da yerine getirilmesi gerekir. Çal . izin Veren birden çok terminal için programlan rsa Çal . izin

veren'e gerçekle tirilecek i leve ait terminallerden birinde mant k "1" gerekir. Par 5-3* Dijital ç k lar

veya par. 5-4* Röleler'de programlanan Çal t rma ste i (Ba latma [8], Jog [14], Dondurulmu

ç k  [20]) Çal . zin Veren'den etkilenmez.

[53] Elle ba latma Uygulanan sinyal sanki LCP üzerindeki Hand On dü mesine bas lm  gibi frekans dönü türücüyü Elle

moduna geçirir, normal durdurma komutu geçersiz olur. Sinyal kesilirse motor durur. Di er ba latma

komutlar n  geçerli k lmak için di er dijital giri i Auto Start dü mesi ile uygulanacak sinyali ataman z

gerekir. LCP üzerindeki Hand On ile Auto On dü melerinin hiçbir etkisi yoktur. LCP üzerindeki Off

dü mesi Elle Ba lat ile Otomatik Ba latma i levlerini geçersiz k lar. Elle Ba lat ve Otomatik Ba lat

i levlerini yeniden etkinle tirmek için Hand On veya Auto On dü mesine bas n. Elle Ba lat veya

Otomatik Ba lat üzerinde sinyal yoksa motor uygulanan normal Ba latma komutuna bak lmaks z n

durur. Hem Elle Ba lat hem de Otomatik Ba lat i levlerine ayn  sinyal uygulan rsa i lev Otomatik

Ba lat olur. LCP üzerindeki Off dü mesine bas l rsa motor Elle Ba lat ve Otomatik Ba lat i levlerin-

deki sinyallere bak lmaks z n motor durur.

[54] Oto. ba lat Uygulanan bir sinyal frekans dönü türücüyü sanki LCP dü mesi olan Auto On'a bas lm  gibi Oto-

matik moda geçirir. Bkz. Elle Ba lat [53]

[55] DigiPot Art rma 3-9* parametre grubunda aç klanan Dijital Potansiyometre i levine gönderilen ARTI  sinyali olarak

giri i kullan r

[56] DigiPot Azaltma 3-9 parametre grubunda aç klanan Dijital Potansiyometre i levine gönderilen AZALMA sinyali olarak

giri i kullan r

[57] DigiPot Silme 3-9* parametre grubunda aç klanan Dijital Potansiyometre referans n  TEM ZLEMEK için giri i kul-

lan r.

[60] Sayaç A (yukar ) (Yaln zca Terminal 29 veya 33) SLC sayac nda artan say m için giri .

[61] Sayaç A (a a ) (Yaln zca Terminal 29 veya 33) SLC sayac nda azalan say m için giri .

[62] A Sayac n  S f rla A sayac n n s f rlanmas  için giri .

[63] Sayaç B (yukar ) (Yaln zca Terminal 29 ve 33) SLC sayac nda artan say m için giri .

[64] Sayaç B (a a ) (Yaln zca Terminal 29 ve 33) SLC sayac nda azalan say m için giri

[65] B Sayac n  S f rla B sayac n n s f rlanmas  için giri .

[66] Uyku Modu Frekans dönü türücünün Uyku Modu'na geçmesini sa lar (bkz. par. 22-4*, Uyku Modu). Uygulanan

sinyalin artan kenar nda tepki verir!
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[78] Önleyici Bak m Sözcü ünü S f rla Par. 16-96, Önleyici Bak m Sözcü ü'nün de erini 0'a getirir.

A a daki ayar seçeneklerinin hepsi Kademeli Denetleyici ile ilgidir. Kablo emalar  ve parametre ayarlar  hakk nda daha fazla bilgi için bkz. grup 25-**.

[120] Bir. Pompa Ba l. Birinci Pompa'y  ba lat r/durdurur (frekans dönü türücü ile denetlenir). Ba latma için Sistem Ba -

latma sinyalinin, örne in Ba latma [8] için ayarlanan dijital giri lerden birine uygulanmas  gerekir!

[121] Brnc Pompa Alternasyonu Kademeli Denetleyici'de birinci pompan n geçi ini zorlar. Brnc Pompa Geçi i, par. 25-50'nin Komut

üzrn [2] veya A mlndrm veya kmt üzrn olarak ayarlanmas  gerekir. Geçi  Olay , par. 25-51 dört

seçenekten herhangi birine ayarlanabilir.

[130 - 138] Pompa 1 Kilidi - Pompa 9 Kilidi lev, par. 25-06, Pompa Say s 'ndaki ayara ba l d r. Hay r [0] olarak ayarlan rsa Pompa 1 RELAY1

gibi bir röle ile kontrol edilen pompay  ifade eder. Evet [1] olarak ayarlan rsa Pompa1 yaln zca frekans

dönü türücü ile kontrol edilen pompay  (kullan lan rölelerdeki yap lar olmadan ),Pompa2 ise RELAY1

rölesi ile kontrol edilen pompay  ifade eder Temel Kademeli Denetleyici'de de i ken h z pompas

(birinci) kilitlenemez.

A a daki tabloya bak n:

Par. 5-1*'deki Ayar Par. 25-06'daki Ayar

[0] Hay r [1] Evet

[130] Pompa 1 Kilidi RELAY1 ile Kontrol Edilir

(birinci pompa de ilse)

Frekans Dönü türücü ile kon-

trol edilir

(kilitlenemez)

[131] Pompa2 Kilidi RELAY2 ile kontrol edilir RELAY1 ile kontrol edilir

[132] Pompa3 Kilidi RELAY3 ile kontrol edilir RELAY2 ile kontrol edilir

[133] Pompa4 Kilidi RELAY4 ile kontrol edilir RELAY3 ile kontrol edilir

[134] Pompa5 Kilidi RELAY5 ile kontrol edilir RELAY4 ile kontrol edilir

[135] Pompa6 Kilidi RELAY6 ile kontrol edilir RELAY5 ile kontrol edilir

[136] Pompa7 Kilidi RELAY7 ile kontrol edilir RELAY6 ile kontrol edilir

[137] Pompa8 Kilidi RELAY8 ile kontrol edilir RELAY7 ile kontrol edilir

[138] Pompa9 Kilidi RELAY9 ile kontrol edilir RELAY8 ile kontrol edilir

5-13  Terminal 29 Dijital Giri

Seçenek: fonksiyon:
[0] * letim Yok Par. 5-1* Dijital Giri ler’deki ile ayn  seçeneklere ve i levlere sahiptir.

5-14  Terminal 32 Dijital Giri
Darbe giri i hariç olmak üzere par. 5-1* ile ayn  seçeneklere ve i levlere sahiptir.

Seçenek: fonksiyon:
[0] * letim yok

5-15  Terminal 33 Dijital Giri
Par. 5-1* Dijital Giri ler’deki ile ayn  seçeneklere ve i levlere sahiptir.

Seçenek: fonksiyon:
[0] * letim yok

5-30  Terminal 27 Dijital Ç k

Seçenek: fonksiyon:
Par. 5-3* ile ayn  seçeneklere ve i levlere sahiptir.

[0] * letim yok
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5-40  lev Rölesi

Dizi [8] (Röle 1 [0], Röle 2 [1], Röle 7 [6], Röle 8 [7], Röle 9 [8])

Rölelerin i levini tan mlamak için seçenekleri belirleyin.

Her bir mekanik rölenin seçilmesi, bir dizi parametresi ile gerçekle tirilir.

[0] * letim Yok

[1] Kontrol Haz r

[2] Sürücü Haz r

[3] Sürücü Haz r/Uzaktan

[4] Bekleme/Uyar  Yok

[5] Çal t rma

[6] Çal t rma/Uyar  Yok

[8] Refrn. Çl ./Uyar  Yok

[9] Alarm

[10] Alarm veya Uyar

[11] Tork S n r nda

[12] Ak m Aral  D nda

[13] Ak m n Alt nda, dü ük

[14] Ak m n Üstünde, yüksek

[15] H z Aral  D nda

[16] H z n Alt nda, dü ük

[17] H z n Üstünde, yüksek

[18] Geri Bsl Aral  D nda

[19] Geri Bsl Alt nda, dü ük

[20] Geri Bsl Üstünde, yüksek

[21] Termal Uyar s

[25] Ters

[26] Bus Tamam

[27] Tork S n. ve Drdurma

[28] Fren, Uyar  Yok

[29] Fren Haz r, Ar za Yok

[30] Fren Ar zas  (IGBT)

[35] D  Kilit

[36] Kontrol Sözcü ü Bit 11

[37] Kontrol Sözcü ü Bit 12

[40] Ref Aral  D nda

[41] Ref Alt nda, dü ük

[42] Ref Üstünde yüksek

[45] Bus ktrl

[46] Bs ktrl, zmn a mnd 1

[47] Bs ktrl, zmn a mnd 0

[60] Kar la t r c  0

[61] Kar la t r c  1

[62] Kar la t r c  2

[63] Kar la t r c  3

[64] Kar la t r c  4
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[65] Kar la t r c  5

[70] Mant k Kural  0

[71] Mant k Kural  1

[72] Mant k Kural  2

[73] Mant k Kural  3

[74] Mant k Kural  4

[75] Mant k Kural  5

[80] SL Dijital Ç k  A

[81] SL Dijital Ç k  B

[82] SL Dijital Ç k  C

[83] SL Dijital Ç k  D

[84] SL Digital Output E

[85] SL Dijital Ç k  F

[160] Alarm Yok

[161] Ters Çal t rma

[165] Yerel Ref. Etkin

[166] Uzaktan Ref. Etkin

[167] Ba latma Kom. Etkin

[168] Sürücü El Modunda

[169] Sürücü Oto Modunda

[180] Saat Ar zas

[181] Önck. Bak m

[190] Ak  Yok

[191] Kuru Pompa

[192] E ri Sonu

[193] Uyku Modu

[194] Kopmu  Kay

[195] Bypass Valf Kontrolü

[199] Boru Dolgusu

[211] Kademeli Pompa1

[212] Kademeli Pompa2

[213] Kademeli Pompa3

[223] Alarm Kilitli

[224] Bypass Modu Etkin

5-53  Terminal 29 Yüksek Ref./Gerib. De eri

Aral k: fonksiyon:
100.000 N/

A*

  [-999999.999 - 999999.999 N/A] Motor mil h z n n yüksek referans de erini [RPM] ile yüksek geri besleme de erini girin, ayr ca bkz.

par. 5-58 Terminal 33 Yüksek Ref./Gerib. De eri.
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8.2.8 6-** Analog Giri /Ç k

Analog giri lerin ve ç k lar n konfigürasyonunu yapmak için parametre grubu.

6-00  Yüklü S f r Zaman A m  Süresi

Aral k: fonksiyon:
10 s*   [1 - 99 s] Yüklü S f r Zaman A m  süresinin zaman aral n  girin. Yüklü S f r Zaman A m  Süresi analog giri ler

için etkindir, ba ka bir deyi le terminal 53 veya terminal 54, referans veya geri besleme kaynaklar

olarak kullan l r. Seçilen ak m giri i ile ili kilendirilen referans sinyal de eri, par. 6-00’da ayarlanan

süreden daha uzun bir zaman aral nda, par. 6-10 Terminal 53 Dü ük Voltaj, par. 6-12 Terminal 53

Dü ük Ak m, par. 6-20 Terminal 54 Dü ük Voltaj veya par. 6-22 Terminal 54 Dü ük Ak m parame-

tresinde ayarlanan de erin %50’sinin alt na dü erse, par. 6-01 Yüklü S f r Zaman A m  levi

parametresinde seçilen par. 6-00 Yüklü S f r Zaman A m  Süresi i levi etkinle tirilecektir.

6-01  Yüklü S f r Zaman A m  levi

Seçenek: fonksiyon:
Zaman a m  i levini seçin. par. 6-01 Yüklü S f r Zaman A m  levi içerisindeki i lev ayar , terminal

53 veya 54 üzerindeki giri  sinyalipar. 6-00 Yüklü S f r Zaman A m  Süresi, parametresinde belirtilen

zaman dilimi içipar. 6-10 Terminal 53 Dü ük Voltajn,par. 6-12 Terminal 53 Dü ük

Ak m ,par. 6-20 Terminal 54 Dü ük Voltaj veyapar. 6-22 Terminal 54 Dü ük Ak m içerisindeki de erin

%50’sinden dü ük ise etkinle tirilir Ayn  anda birden fazla zaman a m  gerçekle irse, frekans dö-

nü türücü zaman a m  i levini a a daki gibi öncelik s ras na dizer:

1. par. 6-01 Yüklü S f r Zaman A m  levi

2. par. 8-04 Kontrol Zmn A m levi

Frekans dönü türücünün ç k  frekans  öyle olabilir:

• [1] mevcut de erde donmu

• [2] duru  için iptal edilmi

• [3] aral kl  çal t rma h z  için iptal edilmi

• [4] maksimum h z için iptal edilmi

• [5] daha sonraki alarm ile duru  için iptal edilmi

[0] * Kapal

[1] Ç k  dondur

[2] Durdurma

[3] Aral kl  çal t rma

[4] Maks. h z

[5] Durd. ve al. ver.
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6-10  Terminal 53 Dü ük Voltaj

Aral k: fonksiyon:
0.07 V*   [0.00 - par. 6-11 V] Dü ük voltaj de erini girin. Bu analog giri  ölçeklendirme de eri par. 6-14 Terminal 53 Dü ük Ref./

Gerib. De eri parametresinde ayarlanan dü ük referans/geri besleme de eri ile ili kili olmal d r.

6-11  Terminal 53 Yüksek Voltaj

Aral k: fonksiyon:
10.00 V*   [par. 6-10 - 10.00 V] Yüksek voltaj de erini girin. Bu analog giri  ölçekleme de eri par. 6-15 Terminal 53 Yüksek Ref./

Gerib. De eri parametresinde ayarlanan yüksek referans/geri besleme de eri ile ili kili olmal d r.

6-14  Terminal 53 Dü ük Ref./Gerib. De eri

Aral k: fonksiyon:
0.000 N/A*   [-999999.999 - 999999.999 N/A] par. 6-10 Terminal 53 Dü ük Voltaj ve par. 6-12 Terminal 53 Dü ük Ak m parametrelerinde ayarla-

nan, dü ük voltaj/dü ük ak m ile ilgili analog giri  ölçeklendirme de erini girin.

6-15  Terminal 53 Yüksek Ref./Gerib. De eri

Aral k: fonksiyon:
50.000 N/

A*

  [-999999.999 - 999999.999 N/A] par. 6-11 Terminal 53 Yüksek Voltaj vepar. 6-13 Terminal 53 Yüksek Ak m parametrelerinde ayar-

lanan, yüksek voltaj/yüksek ak m ile ilgili analog giri  ölçeklendirme de erini girin

6-20  Terminal 54 Dü ük Voltaj

Aral k: fonksiyon:
0.07 V*   [0.00 - par. 6-21 V] Dü ük voltaj de erini girin. Bu analog giri  ölçeklendirme de eri par. 6-24 Terminal 54 Dü ük Ref./

Gerib. De eri parametresinde ayarlanan dü ük referans/geri besleme de eri ile ili kili olmal d r.

6-21  Terminal 54 Yüksek Voltaj

Aral k: fonksiyon:
10.00 V*   [par. 6-20 - 10.00 V] Yüksek voltaj de erini girin. Bu analog giri  ölçekleme de eri par. 6-25 Terminal 54 Yüksek Ref./

Gerib. De eri parametresinde ayarlanan yüksek referans/geri besleme de eri ile ili kili olmal d r.

6-24  Terminal 54 Dü ük Ref./Gerib. De eri

Aral k: fonksiyon:
0.000 N/A*   [-999999.999 - 999999.999 N/A] par. 6-20 Terminal 54 Dü ük Voltaj ve par. 6-22 Terminal 54 Dü ük Ak m içinde ayarlanan, dü ük

voltaj/dü ük ak m ile ilgili analog giri  ölçeklendirme de erini girin.

6-25  Terminal 54 Yüksek Ref./Gerib. De eri

Aral k: fonksiyon:
100.000 N/

A*

  [-999999.999 - 999999.999 N/A] par. 6-21 Terminal 54 Yüksek Voltaj vepar. 6-23 Terminal 54 Yüksek Ak m parametrelerinde ayar-

lanan, yüksek voltaj/yüksek ak m ile ilgili analog giri  ölçeklendirme de erini girin

6-50  Terminal 42 Ç k

Seçenek: fonksiyon:
Terminal 42’nin i levini analog ak m ç k  olarak seçin. 20 mA'lik bir motor ak m , Imax'a kar l k gelir.

[0] * letim yok

[100] Ç k  frekans : 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

[101] Referans : Minimum referans - Maksimum referans, (0-20 mA)

[102] Geri bildirim : %-200 - %+200, par. 20-14, (0-20 mA)

[103] Motor ak m : 0 - Çevirici Maks. Ak m (par. 16-37), (0-20 mA)

[104] Torkla ilgili s n r : 0 - Tork s n r  (par. 4-16), (0-20 mA)

[105] Torkla ilgili nominal : 0 - Nominal motor torku, (0-20 mA)
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[106] Güç : 0 - Nominal motor gücü, (0-20 mA)

[107] * H z : 0 - H z Üst S n r  (par. 4-13 ve par. 4-14), (0-20 mA)

[113] D  Kapal  Çevrim 1 : 0 - 100%, (0-20 mA)

[114] D  Kapal  Çevrim 2 : 0 - 100%, (0-20 mA)

[115] D  Kapal  Çevrim 3 : 0 - 100%, (0-20 mA)

[130] Ç k  freka. 4-20mA : 0 - 100 Hz

[131] Referans 4-20mA : Minimum Referans - Maksimum Referans

[132] Geri bildirim 4-20mA : -%200 - +%200 par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.

[133] Motor ak m  4-20mA : 0 - Çevirici Maks. Ak m (par. 16-37 Çvr. Maks. Ak m)

[134] Mom. % s n. 4-20 mA : 0 - Tork s n r  (par. 4-16)

[135] Mom. % no. 4-20 mA : 0 - Nominal motor torku

[136] Güç 4-20mA : 0 - Nominal motor gücü

[137] H z 4-20mA : 0 - H z Üst S n r  (4-13 ve 4-14)

[139] Bus ktrl. : 0 - 100%, (0-20 mA)

[140] Bus ktrl. 4-20 mA : 0 - 100%

[141] Bus ktrl. t.o. : 0 - 100%, (0-20 mA)

[142] Bus ktrl 4-20mA z.a. : 0 - 100%

[143] D  Kapal  Çevrim 1 4-20mA : 0 - 100%

[144] D  Kapal  Çevrim 2 4-20mA : 0 - 100%

[145] D  Kapal  Çevrim 3 4-20mA : 0 - 100%

Not

Minimum Referans  ayarlamak için de erler aç k çevrimde par. 3-02 Minimum Referans ve kapal  çevrim için par. 20-13 Minimum Reference/Feedb.'de

- maksimum referans için de erler aç k çevrim için par. 3-03 Maksimum Referans ve kapal  çevrim için par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.'de

bulunabilir.

6-51  Terminal 42 Ç k  Min. Ölçe i

Aral k: fonksiyon:
0.00 %*   [0.00 - 200.00 %] Terminal 42'de analog sinyalin minimum ç k n  (0 veya 4mA) ölçeklendirin.

De eri par. 6-50 Terminal 42 Ç k  parametresinde seçilen de i kenin tam aral n yüzdesi olacak

biçimde ayarlay n.
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6-52  Terminal 42 Ç k  Maks. Ölçe i

Aral k: fonksiyon:
100.00 %*   [0.00 - 200.00 %] Seçilen analog sinyalin maksimum ç k n  (20 mA) terminal 42’de ölçeklendirin.

De eri par. 6-50 Terminal 42 Ç k  parametresinde seçilen de i kenin tam aral n yüzdesi olacak

biçimde ayarlay n.

�
�
�
�
�
�
�
�
��
�

Formülleri a a daki gibi kullanarak % 100'den küçük de erler programlayarak tam ölçekte 20

mA'den az de er elde edilebilir.

20 mA / istenen maksimum ak m × 100 %

i.e. 10mA :  20 mA
10 mA × 100 % = 200 %

ÖRNEK 1:

De i ken de eri= OUTPUT FREQUENCY (Ç k  Frekans ), aral k= 0-100 Hz

Ç k = 0-50 Hz için gerekli aral k

0 Hz'de 0 veya 4 mA ç k  sinyali gereklidir (aral n %0' ) - par. 6-51 Terminal 42 Ç k  Min. Ölçe i %0 olarak ayarlay n

50 Hz'de 20 mA ç k  sinyali gerekir (aral n %50'si); par. 6-52 Terminal 42 Ç k  Maks. Ölçe i %50 olarak ayarlay n.

�
�
�
�
�
�
�
�
��
�
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ÖRNEK 2:

De i ken FEEDBACK (Geri besleme), aral k = -%200 - +%200

Ç k  için gerekli aral k = %0-100

%0'da 8 veya 4 mA ç k  sinyali gerekir (aral n %50'si); par. 6-51 Terminal 42 Ç k  Min. Ölçe i %50 olarak ayarlay n.

%100'de 20 mA ç k  sinyali gerekir; par. 6-52 Terminal 42 Ç k  Maks. Ölçe i %75 olarak ayarlay n

�
�
�
�
�
�
�
�
	�
�

ÖRNEK 3:

De i ken de eri = REFERENCE (Referans), aral k = Min. ref. - Maks. ref.

Ç k  için gerekli aral k = Min. ref. (%0) - Maks. ref. (%100), 0-10 mA

Minimum referansta 0 veya 4 mA ç k  sinyali gereklidir; par. 6-51 Terminal 42 Ç k  Min. Ölçe i %0 olarak ayarlay n

Maksimum referansta 10 mA ç k  sinyali gereklidir (aral n %100'ü); par. 6-52 Terminal 42 Ç k  Maks. Ölçe i %200 olarak ayarlay n

(20 mA / 10 mA x 100%=200%).

�
�
�
�
�
�
�
�
	�
�

 

8.2.9 Sürücü Kapal  Çevrimi

Bu parametre grubu, birimin ç k  frekans n  kontrol eden kapal  çevrim PID Denetleyicinin konfigürasyonunu yapmak için kullan l r.

20-12  Referans/Geri Besleme Birimi

Seçenek: fonksiyon:
[0] Hiçbiri

[1] * %

[5] PPM

[10] 1/dak

[11] RPM

[12] Darbe/sn

[20] l/s

[21] l/dak
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[22] l/sa

[23] m3/sn

[24] m3/dak

[25] m3/sa

[30] kg/sn

[31] kg/dak

[32] kg/sa

[33] t/dak

[34] t/sa

[40] m/sn

[41] m/dak

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[71] bar

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

[75] mm Hg

[80] kW

[120] GPM

[121] gal/sn

[122] gal/dak

[123] gal/sa

[124] CFM

[125] ft3/sn

[126] ft3/dak

[127] ft3/sa

[130] lb/sn

[131] lb/dak

[132] lb/sa

[140] ft/sn

[141] ft/dak

[145] ft

[160] °F

[170] psi

[171] lb/inç2

[172] inç WG

[173] ft WG

[174] inç Hg

[180] HP Bu parametre, PID Denetleyicisi’nin frekans dönü türücüsünün ç k  frekans n  denetlemek için kul-

lanaca  ayar noktas  referans  ve geri besleme için kullan lan birimi belirler.
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20-21  Ayr Nkts 1

Aral k: fonksiyon:
0.000 Pro-

cessCtrlU-

nit*

  [-999999.999 - 999999.999 Pro-

cessCtrlUnit]

Ayar noktas  1, frekans dönü türücünün PID Denetleyicisi taraf ndan kullan lan ayar noktas  refe-

rans na girmek için, Kapal  Çevrim Modu'nda kullan l r par. 20-20 Geri Besleme levi ile ilgili

aç klamaya bak n.

Not

Buraya girilen ayar noktas  referans  kullan labilen di er referanslara eklenir (par.

grubu 3-1’e bak n).

20-81  PID Normal/Ters Denetim

Seçenek: fonksiyon:
[0] * Normal

[1] Ters Normal [0], geri beslemenin ayar noktas  referans ndan büyük oldu u durumlarda, frekans dönü -

türücünün ç k  frekans n n azalt lmas na neden olur. Bu, bas nç kontrollü besleme fan  ve pompa

uygulamalar  için ortakt r.

Ters [1], geri beslemenin ayar noktas  referans ndan büyük oldu u durumlarda, frekans dönü tü-

rücüdeki ç k  frekans n n art r lmas na neden olur.

20-82  PID Ba latma H z  [RPM]

Aral k: fonksiyon:
0 RPM*   [0 - par. 4-13 RPM] Frekans dönü türücü ilk kez ba lat ld nda, etkin H zlanma Süresine uygun olarak Aç k Çevrim Mo-

du'nda bu ç k  h z na ula r. Burada programlanan ç k  h z na ula ld nda, frekans dönü türücü

otomatik olarak Kapal  Çevrim Modu’na geçer ve PID Denetleyicisi çal maya ba lar. Bu, sürücü yü-

künün ilk ba lat ld nda h zla minimum bir h za ula mas  gereken uygulamalarda kullan l  bir

i levdir.

Not

Bu parametre yaln zca par. 0-02 Motor H z Birimi [0], RPM olarak ayarland nda

görülür.

20-93  PID Orant l  Kazanç

Aral k: fonksiyon:
0.50 N/A*   [0.00 - 10.00 N/A]

(Hata x Kazanç), par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.'de belirlenen de ere e it bir de ere geçerse, PID denetleyicisi par. 4-13 Motor H z  Üst S n r

[RPM]/par. 4-14 Motor H z  Üst S n r  [Hz]'de belirlenen h za e it bir ç k  h z na de i tirmeye çal r ama uygulamada tabii ki bu ayar ile s n rl d r.

Oransal bant (ç k n %0-100 aral nda de i mesine neden olan hata), u formülle hesaplanabilir:

( 1
Oransal Kazanç ) × (Maks.  Referans)

Not

Daima par. 20-14 Maximum Reference/Feedb. için istedi iniz de eri par. grubu 20-9*'daki PID denetleyici de erleri ayarlamadan önce yap n.
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20-94  PID Enteg. Süresi

Aral k: fonksiyon:
20.00 s*   [0.01 - 10000.00 s] Zamanla, Referans/Ayar Noktas  ve geri besleme sinyalleri aras nda bir sapma oldu u müddetçe

entegratör, PID denetleyicisinden ç k a bir katk  biriktirir. Katk , sapman n boyutu ile oranl d r. Bu,

sapman n (hata) s f ra yakla mas n  sa lar.

Entegrasyon süresi dü ük bir de ere ayarland nda herhangi bir sapmada h zl  yan t elde edilir.

Bununla beraber, bunu çok dü ük olarak ayarlamak, kontrolün karars z olmas na neden olur.

Ayarlanan de er, entegratörün belirli bir sapma için oransal k s m olarak ayn  katk y  eklemek için

gerekli olan süredir.

De er 10.000 olarak ayarlan rsa, denetleyici par. 20-93 PID Orant l  Kazanç'de ayarlanan de ere

göre bir P band na sahip bir saf oransal denetleyici olarak davran r. Herhangi bir sapma olmad nda,

oransal denetleyicideki ç k  0 olur.

 

8.2.10 22-** Çe itli

Bu grupta su/at k su uygulamalar n  izlemek üzere kullan lan parametreler bulunur.

22-20  Dü ük Güç Oto. Ayar

Seçenek: fonksiyon:
Devrede olarak ayarland nda nominal motor h z  yakla k %50 ve 85 olarak ayarlanarak otomatik

ayar dizisi etkinle tirilir (par. 4-13 Motor H z  Üst S n r  [RPM], par. 4-14 Motor H z  Üst S n r  [Hz]).

Bu h zlarda güç tüketimi otomatik olarak ölçülerek kaydedilir.

Oto. Ayar etkinle tirilmeden önce:

1. Ak  durumunun olu turulmas  için valfleri kapatma

2. Frekans dönü türücü aç k çevrime ayarlanmal d r (par. 1-00 Konfigürasyon Modu).

Bu de erin par. 1-03 Tork Karakteristikleri olarak ayarlanmas n n önemli oldu unu unut-

may n.

[0] * Kapal

[1] Etkin

Not

Oto. Ayar sistem normal i letim s cakl na ula t nda yap lmal d r!

Not

par. 4-13 Motor H z  Üst S n r  [RPM] veya par. 4-14 Motor H z  Üst S n r  [Hz] parametresinin motorun maksimum i letim h z na ayar-

lanmas  önemlidir!

par. 1-00 Konfigürasyon Modu parametresinde Kapal  ayar ndan Aç k Çevrim ayar na geçildi inde dahili PI yap land r lmadan önce Oto.

Ayar' n n yap lmas  önemlidir.

Not

Ayarlamadan sonra i letim ile ilgili olarak par. 1-03 Tork Karakteristikleri parametresinde ayn  ayarlar  kullanarak ayar yap n.

22-21  Dü ük Güç Alg lama

Seçenek: fonksiyon:
[0] * Devre d

[1] Etkin Etkin seçene i belirlenirse, düzgün i letim için grup 23-3*’teki parametreleri ayarlamak üzere Dü ük

Güç Alg lamas ’n  kullan ma almak gereklidir!
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22-22  Dü ük H z Alg lama

Seçenek: fonksiyon:
[0] * Devre d

[1] Etkin Motor par. 4-11 Motor H z  Alt S n r  [RPM] veya par. 4-12 Motor H z  Alt S n r  [Hz] içerisinde ayar-

lanan bir h zda çal rken Etkin seçene ini belirleyin.

22-23  Ak  Yok levi

Seçenek: fonksiyon:
Dü ük Güç Alg lama ve Dü ük H z Alg lama ile ilgili ortak eylemler (Tek tek seçim yap lamaz).

[0] * Kapal

[1] Uyku Modu

[2] Uyar Yerel Denetim Panosu ekran ndaki (tak l ysa) mesajlar ve/veya röle ya da dijital ç k  arac l yla

gelen sinyaller.

[3] Alarm Frekans dönü türücü alarm verir ve s f rlanana kadar motor durmaya devam eder.

22-24  Ak  Yok Gec.

Aral k: fonksiyon:
10 s*   [1 - 600 s] Eylemler için sinyali etkinle tirmek üzere Dü ük Güç/Dü ük H z de erlerinin alg lanmaya devam et-

mesi gereken süreyi ayarlay n. Süre dolmadan önce alg lama kaybolursa, zamanlay c  s f rlan r.

22-26  Kuru Pompa levi

Seçenek: fonksiyon:
Kuru Pompa Alg lamas ’n  kullanmak için, Dü ük Güç Alg lama Etkin (par. 22-21 Dü ük Güç Alg la-

ma) olarak ayarlanmal  ve kullan ma al nmal d r (parametre grubu 22-3*, Ak  Yok Güç Ayar  veya

par. 22-20 Dü ük Güç Oto. Ayar ).

[0] * Kapal

[1] Uyar Yerel Denetim Panosu ekran ndaki (tak l ysa) mesajlar ve/veya röle ya da dijital ç k  arac l yla

gelen sinyaller.

[2] Alarm Frekans dönü türücü alarm verir ve s f rlanana kadar motor durmaya devam eder.

22-27  Kuru Pompa Gec.

Aral k: fonksiyon:
10 s*   [0 - 600 s] Uyar  veya Alarm'  etkinle tirmeden önce Kuru Pompas  durumunun etkin kalaca  süreyi tan mlar

22-30  Ak  Yok Gücü

Aral k: fonksiyon:
0.00 kW*   [0.00 - 0.00 kW] Gerçek h zda hesaplanan Ak  Yok gücünün okumas . Güç ekrandaki de ere inerse frekans dönü -

türücü Ak  Yok durumu olarak alg lar.

22-31  Güç Düzeltme Faktörü

Aral k: fonksiyon:
100 %*   [1 - 400 %] Hesaplanan güçle ilgili düzeltmeleri par. 22-30 Ak  Yok Gücü parametresinde yap n.

Alg lanmamas  gerekti inde, Ak  Yok alg land nda ayar n dü ürülmesi gerekir. Ancak alg lanmas

gerekti inde Ak  Yok alg lanmazsa ayar n %100'ün üzerine yükseltilmesi gerekir.
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22-32  Dü ük H z [RPM]

Aral k: fonksiyon:
0 RPM*   [0 - par. 22-36 RPM] par. 0-02 Motor H z BirimiRPM olarak ayarlanm sa kullan lmal d r (Hz seçiliyse parametre görün-

mez).

Kullan lan h z  %50 düzeyine ayarlay n.

Ak  Yok Alg lama parametresini ayarlamak için gerekli olan de erleri kaydetmek üzere bu i lev kul-

lan l r.

22-33  Dü ük H z [Hz]

Aral k: fonksiyon:
0 Hz*   [0.0 - par. 22-37 Hz] par. 0-02 Motor H z Birimi RPM olarak ayarlanm sa kullan lmal d r (Hz seçiliyse parametre görün-

mez).

Kullan lan h z  %50 düzeyine ayarlay n.

Ak  Yok Alg lama parametresini ayarlamak için gerekli de erleri kaydetmek üzere bu i lev kullan l r.

22-34  Dü ük H z Gücü [kW]

Aral k: fonksiyon:
0 kW*   [0.00 - 0.00 kW] par. 0-03 Bölgesel Ayarlar Uluslararas  olarak ayarlanm sa kullan lmal d r (Kuzey Amerika seçiliyse

parametre görünmez).

Güç tüketimini %50 h z düzeyinde ayarlay n.

Ak  Yok Alg lama parametresini ayarlamak için gerekli olan de erleri kaydetmek üzere bu i lev kul-

lan l r.

22-35  Dü ük H z Gücü [HP]

Aral k: fonksiyon:
0 hp*   [0.00 - 0.00 hp] par. 0-03 Bölgesel Ayarlar Kuzey Amerika olarak ayarlanm sa kullan lmal d r (Uluslararas  seçiliyse

parametre görünmez).

Güç tüketimini %50 h z düzeyinde ayarlay n.

Ak  Yok Alg lama parametresini ayarlamak için gerekli olan de erleri kaydetmek üzere bu i lev kul-

lan l r.

22-36  Yüksek H z [RPM]

Aral k: fonksiyon:
0 RPM*   [0 - par. 4-13 RPM] par. 0-02 Motor H z Birimi RPM olarak ayarlanm sa kullan lmal d r (Hz seçiliyse parametre görün-

mez)

Kullan lan h z  %85 düzeyine ayarlay n.

Ak  Yok Alg lama parametresini ayarlamak için gerekli de erleri kaydetmek üzere bu i lev kullan l r.

22-37  Yüksek H z [Hz]

Aral k: fonksiyon:
0.0 Hz*   [0.0 - par. 4-14 Hz] par. 0-02 Motor H z Birimi RPM olarak ayarlanm sa kullan lmal d r (Hz seçiliyse parametre görün-

mez).

Kullan lan h z  %85 düzeyine ayarlay n.

Ak  Yok Alg lama parametresini ayarlamak için gerekli de erleri kaydetmek üzere bu i lev kullan l r.

22-38  Yüksek H z Gücü [kW]

Aral k: fonksiyon:
0 kW*   [0.00 - 0.00 kW] par. 0-03 Bölgesel Ayarlar Uluslararas  olarak ayarlanm sa kullan lmal d r (Kuzey Amerika seçiliyse

parametre görünmez).

Güç tüketimini %85 h z düzeyinde ayarlay n.

Ak  Yok Alg lama parametresini ayarlamak için gerekli olan de erleri kaydetmek üzere bu i lev kul-

lan l r.
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22-39  Yüksek H z Gücü [HP]

Aral k: fonksiyon:
0 hp*   [0.00 - 0.00 hp] par. 0-03 Bölgesel Ayarlar Kuzey Amerika olarak ayarlanm sa kullan lmal d r (Uluslararas  seçiliyse

parametre görünmez).

Güç tüketimini %85 h z düzeyinde ayarlay n.

Ak  Yok Alg lama parametresini ayarlamak için gerekli olan de erleri kaydetmek üzere bu i lev kul-

lan l r.

22-40  Min. Çal ma Süresi

Aral k: fonksiyon:
10 s*   [0 - 600 s] Ba lat (dijital giri  veya Bus) komutundan sonra Uyku Modu’na girmeden önce motor için istenen

minimum çal ma süresini ayarlay n.

22-41  Minimum Uyku Süresi

Aral k: fonksiyon:
10 s*   [0 - 600 s] Uyku Modunda kalmak için istenen minimum süreyi ayarlay n. Bu, herhangi bir uyanma durumunun

önüne geçecektir.

22-42  Uyanma H z  [RPM]

Aral k: fonksiyon:
0 RPM*   [par. 4-11 - par. 4-13 RPM] par. 0-02 Motor H z Birimi RPM olarak ayarlanm sa kullan lmal d r (Hz seçiliyse parametre görün-

mez) Yaln zca par. 1-00 Konfigürasyon Modu, Aç k Çevrim olarak ayarlan r ve h z referans  bir d

denetleyici taraf ndan uygulan rsa kullan l r.

Referans h z n  Uyku Modu’nun iptal edilmesi gereken h za ayarlay n.

22-43  Uyanma H z  [Hz]

Aral k: fonksiyon:
0 Hz*   [par. 4-12 - par. 4-14 Hz] par. 0-02 Motor H z Birimi Hz olarak ayarlanm sa kullan lmal d r (RPM seçiliyse parametre görün-

mez). Yaln zca par. 1-00 Konfigürasyon Modu, Aç k Çevrim olarak ayarlan r ve h z referans  bir d

denetleyici taraf ndan uygulan rsa kullan l r.

Referans h z n  Uyku Modu’nun iptal edilmesi gereken h za ayarlay n.

22-44  Uyan. Ref./FB Fark

Aral k: fonksiyon:
10%*   [0-100%] Yaln zca par. 1-00, Konfigürasyon Modu Kapal  Çevrim için ayarland nda ve PI denetleyicisi bas nc

kontrol etmek üzere kullan ld nda kullan lmal d r.

Uyku Modu iptal edilmeden önce bas nca ait ayar noktas n n (Pset) izin verilen dü me oran n  ayar-

lay n.

Not

Entegre PI denetleyicisinin ters denetleme için par. 20-71, PID Normal/Ters De-

netim'de ayarland  uygulamalar söz konusu oldu unda par. 22-44'te ayarlanan

de er otomatik olarak eklenir.

22-45  Ayar Noktas  tme

Aral k: fonksiyon:
0 %*   [-100 - 100 %] Yaln zca par. 1-00 Konfigürasyon Modu Kapal  Çevrim olarak ayarlan sa ve dahili PI denetleyicisi

kullan lm sa kullan lmal d r. Örne in, sabit bas nç kontrolü bulunan sistemlerde motor durdurulma-

dan önce sistem bas nc n n art r lmas  yararl  olur. Böylece motorun durduruldu u süre uzat l r ve s k

s k durdurulup/ba lat lmas n n engellenmesine yard mc  olur.

Uyku Modu'na geçmeden önce bas nç (pset)/ s  için ayarlanm  olan noktan n yüzdesi cinsinden,

istenen a r  bas nç/ s  de erini ayarlay n.

%5 olarak ayarlanm sa itme bas nc  Pset*1.05 olur. Negatif de erler, örne in, negatif de i ikli in

gerekti i so utma kulesi denetimi için kullan labilir.
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22-46  Maks. tme Süresi

Aral k: fonksiyon:
60 s*   [0 - 600 s] Yaln zca par. 1-00 Konfigürasyon Modu, Kapal  Çevrim olarak ayarlan rsa ve dahili PI denetleyicisi

bas nc  kontrol etmek için kullan l rsa kullan lmal d r.

tme modunun izin verildi i maksimum süreyi ayarlay n. Ayarlanan süre a ld nda ayarlanan itme

bas nc na ula lmas n  beklemeden Uyku Modu'na geçilir.

22-50  E ri Sonu levi

Seçenek: fonksiyon:
[0] * Kapal E ri sonu izleme etkin de il.

[1] Uyar Ekranda uyar  görüntülenir [W94].

[2] Alarm Alarm belirir ve frekans dönü türücü alarm verir. Ekranda bir mesaj [A94] belirir.

Not

Otomatik yeniden ba latma, alarm  s f rlar ve sistemi yeniden ba lat r.

22-51  E ri Sonu Gecikmesi

Aral k: fonksiyon:
10 s*   [0 - 600 s] E ri Sonu durumu alg land nda zamanlay c  etkinle tirilir. Bu parametrede ayarlanan saat dol-

du unda E ri Sonu durumu sabitle erek par. 22-50 E ri Sonu levi parametresinde ayarlanan i lev

etkinle tirilir. Süre dolmadan önce ko ul kaybolursa zamanlay c  s n flan r.

22-80  Ak  Dengeleme

Seçenek: fonksiyon:
[0] * Devre d [0] Devre d : Ayar Noktas  dengeleme etkin de il.

[1] Etkin [1] Etkin: Ayar noktas  dengeleme etkin. Bu parametrenin etkinle tirilmesi, Ak  Dengelenen Ayar

Noktas  i letimine olanak verir.

22-81  Kare-Do rusal E ri Yakla k De eri

Aral k: fonksiyon:
100 %*   [0 - 100 %] Örnek 1

Bu parametrenin ayarlanmas  kontrol e risinin eklinin ayarlanmas n  sa lar.

0 = Do rusal

100% = deal ekil (teorik).

Not

Lütfen kademeli olarak çal t nda görünmedi ini unutmay n.
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22-82  Çal ma Noktas  Hesap.

Seçenek: fonksiyon:
Örnek 1: Sistem Tasar m Çal ma Noktas nda H z bilinir:

Belirli donan m n farkl  h zlardaki özelliklerini gösteren veri sayfas ndan yaln zca HDESIGN noktas  ile

QDESIGN noktas  aras n  okumak Sistem Tasar m Çal ma Noktas  olan A noktas n  bulmam z  sa lar.

Bu noktada pompa özellikleri tan mlanmal d r ve ilgili h z programlanmal d r. HMIN elde edilinceye

kadar valfleri kapatmak ve h z  ayarlamak ak  yok noktas nda h z n tan mlanmas n  sa lar.

par. 22-81 Kare-Do rusal E ri Yakla k De eri parametresinin ayarlanmas  kontrol e risinin eklinin

s n rs z olarak ayarlanmas n  sa lar.

Örnek 2:

Sistem Tasar m Çal ma noktas ndaki h z bilinmiyor: Sistem Tasar m Çal ma Noktas ndaki H z bilin-

medi i zaman kontrol e risinde ba ka bir referans noktas n n veri sayfas na göre belirlenmesi

gerekir. Nominal h z n e risine bakarak ve tasar m bas nc  (HDESIGN, C Noktas ) çizilerek QRATED ba-

s nc ndaki ak  belirlenebilir. Ayn  ekilde tasar m ak  çizilerek (QDESIGN, D Noktas ) bu ak taki HD

bas nc  belirlenebilir. Yukar da aç kland  gibi, pompa e risindeki iki nokta ile HMIN de erinin bilin-

mesi frekans dönü türücünün B referans noktas n n hesaplanmas n , dolay s yla Sistem Tasar m

Çal ma Noktas  A'y  da içine alan kontrol e risinin çizilmesini sa lar.
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[0] * Devre d Devre d  [0]: Çal ma Noktas  Hesap. etkin de il. Tasar m noktas ndaki h z bilindi inde kullan lma-

l d r (yukar daki tabloya bak n).

[1] Etkin Etkin [1]: Çal ma Noktas  Hesap. etkin. Bu parametrenin etkinle tirilmesi par. 22-83 Ak  Olma-

d nda H z [RPM], par. 22-84 Ak  Olmad nda H z [Hz], par. 22-87 Ak  Yok H z nda Bas nç,

par. 22-88 Oranl  H zda Bas nç, par. 22-89 Tasar m Noktas. Ak  ve par. 22-90 Oranl  H zda Ak

parametrelerinde ayarlanan giri  verilerinden 50/60 Hz h zda bilinmeyen Sistem Tasar m Çal ma

Noktas 'n n hesaplanmas n  sa lar.

22-83  Ak  Olmad nda H z [RPM]

Aral k: fonksiyon:
300. RPM*   [0 - par. 22-85 RPM] Çözünürlük 1 RPM.

Ak n s f r ve HMIN minimum bas nc n n elde edildi i motor h z  buraya RPM olarak girilmelidir. Al-

ternatif olarak Hz cinsinde h z par. 22-84 Ak  Olmad nda H z [Hz] parametresine girilebilir.

par. 0-02 Motor H z Birimi parametresinde RPM kullan lmas na karar verilirse par. 22-85 Tasar m

Noktas nda H z [RPM]parametresinin de kullan lmas  gerekir. HMIN minimum bas nc  elde edilene

kadar valfleri kapatmak ve h z  dü ürmek de eri belirler.

22-84  Ak  Olmad nda H z [Hz]

Aral k: fonksiyon:
50.0 Hz*   [0.0 - par. 22-86 Hz] Çözünürlük 0.033 Hz.

Ak n etkin bir ekilde durduruldu u ve HMIN minimum bas nc n elde edildi i motor h z n n buraya

Hz olarak girilmesi gerekir. Ayr ca h z par. 22-83 Ak  Olmad nda H z [RPM] parametresine RPM

olarak da girilebilir. par. 0-02 Motor H z Birimi parametresinde Hz kullan lmas na karar verilirse

par. 22-86 Tasar m Noktas nda H z [Hz] de kullan lmal d r. HMIN minimum bas nc  elde edilene kadar

valfleri kapatmak ve h z  dü ürmek de eri belirler.

22-85  Tasar m Noktas nda H z [RPM]

Aral k: fonksiyon:
1500. RPM*   [par. 22-83 - 60000. RPM] Çözünürlük 1 RPM.

Yaln zca par. 22-82 Çal ma Noktas  Hesap. parametresi Devre D  olarak ayarland nda görülebilir.

Sistem Tasar m Çal ma Noktas 'n n elde edildi i motor h z n n RPM olarak girilmesi gerekir. Alternatif

olarak Hz cinsinde h z par. 22-86 Tasar m Noktas nda H z [Hz] parametresine girilebilir.

par. 0-02 Motor H z Birimi parametresinde RPM kullan lmas na karar verilirse par. 22-83 Ak  Olma-

d nda H z [RPM]parametresinin de kullan lmas  gerekir.
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22-86  Tasar m Noktas nda H z [Hz]

Aral k: fonksiyon:
50/60.0

Hz*

  [par. 22-84 - par. 4-19 Hz] Çözünürlük 0.033 Hz.

Yaln zca par. 22-82 Çal ma Noktas  Hesap. parametresi Devre D  olarak ayarland nda görülebilir.

Sistem Tasar m Çal ma Noktas 'n n elde edildi i motor h z , buraya Hz cinsinden girilmelidir. Ayr ca

h z par. 22-85 Tasar m Noktas nda H z [RPM] parametresine RPM olarak da girilebilir.

par. 0-02 Motor H z Birimi parametresinde Hz kullan lmas na karar verilirse par. 22-83 Ak  Olma-

d nda H z [RPM] de kullan lmal d r.

22-87  Ak  Yok H z nda Bas nç

Aral k: fonksiyon:
0.000 N/A*   [0.000 - par. 22-88 N/A] Referans/Geri Besleme Birimleri'ndeki h za kar l k gelen HMIN bas nc n  girin.

22-88  Oranl  H zda Bas nç

Aral k: fonksiyon:
999999.999

N/A*

  [par. 22-87 - 999999.999 N/A] Referans/Geri Besleme Birimleri'ne Oranl  H zda Bas nç'a kar l k gelen de eri girin. Pompa veri say-

fas n  kullan larak bu de er tan mlanabilir.

22-90  Oranl  H zda Ak

Aral k: fonksiyon:
0.000 N/A*   [0.000 - 999999.999 N/A] Oranl  H zda Ak 'a kar l k gelen de eri girin. Pompa veri sayfas n  kullan larak bu de er tan mla-

nabilir.

 

8.2.11 23-0* Zamanl  Eylemler

Çal ma saatlerinde / çal ma saatleri d nda farkl  referanslar gibi günlük veya haftal k olarak gerçekle tirilmesi gereken eylemler için Zamanl  Eylemle-

ri kullan n. Frekans dönü türücüde en fazla 10 Zamanl  Eylem programlanabilir. Zamanl  Eylem numaras  Yerel Denetim Panosu'ndan parametre grubu

23-0*'  girerken LCP'den seçilir. par. 23-00 ON Saati - par. 23-04 Tekrar Say s  ard ndan seçilen Zamanl  Eylem numaras na bak n. Her Zamanl  Eylem iki

farkl  eylemin gerçekle tirilebildi i AÇIK ve KAPALI zaman na ayr l r.

Zamanl  Eylemlerde programlanan eylemler, 8-5*, Dijital/Bus'ta ayarlanan birle tirme kurallar na göre dijital giri ler, bus ile kontrol çal mas  ve Smart

Logic Controller'dan ilgili eylemlerle birle tirilir.

Not

Saat (parametre grubu 0-7*) Zamanl  Eylemlerin do ru çal mas  için do ru programlanmal d r.

Not

Analog G/Ç MCB109 seçenek kart n  takarken zaman ve saat için kullan lan yedek pil de eklenir.

Not

PC tabanl  Konfigürasyon Arac  MCT 10 Zamanl  Eylemlerin kolay programlanmas  için özel bir k lavuz içerir.
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23-00  ON Saati
Dizi [10]

Aral k: fonksiyon:
0 N/A*   [0 - 0 N/A] Zamanl  Eylem için ON saatini ayarlar.

Not

Frekans dönü türücünün saat i levini yedekleme özelli i yoktur ve güç kesintisinin

ard ndan sahip Gerçek Zamanl  Saat modülü tak l  olmad kça ayarlanan tarih/saat

varsay lan de erlere s f rlan r (2000-01-01 00:00). Örne in, güç kesintisinin ar-

d ndan saatin do ru ekilde ayarlanmamas  durumunda par. 0-79 Saat Ar zas

içinde bir Uyar  programlanabilir.

23-01  ON Eylemi
Dizi [10]

Seçenek: fonksiyon:
ON Saati s ras nda eylem seçin. Seçeneklerin aç klamas  için bkz. par. 13-52 SL Denetleyici Eylemi.

[0] * DEVRE DI I

[1] Eylem yok

[2] Kurulum seç 1

[3] Kurulum seç 2

[4] Kurulum seç 3

[5] Kurulum seç 4

[10] Önc. ayar. ref. seç. 0

[11] Önc. ayar. ref. seç. 1

[12] Önc. ayar. ref. seç. 2

[13] Önc. ayar. ref. seç. 3

[14] Önc. ayar. ref. seç. 4

[15] Önc. ayar. ref. seç. 5

[16] Önc. ayar. ref. seç. 6

[17] Önc. ayar. ref. seç. 7

[18] Rampa seçimi 1

[19] Rampa seçimi 2

[22] Çal t r

[23] Ters çal t r

[24] Durdurma

[26] Dc durdurma

[27] serbest duru

[28] Ç k  dondur

[29] Zamanlay c y  ba . 0

[30] Zamanlay c y  ba . 1

[31] Zamanlay c y  ba . 2

[32] Dij. çk  A'y  ayar:dü

[33] Dij. çk  B'yi ayar:dü

[34] Dij. çk  C'yi ayar:dü

[35] Dij. çk  D'yi ayar:dü

[36] Dij. çk  E'yi ayar:dü .

[37] Dij. çk  F'yi ayar:dü .

[38] Dij. çk  A'y  ayar:yük.

VLT  AQUA Sürücüsü
Kullanma K lavuzu 8 Frekans dönü türücüyü programlama

MG.20.M7.42 - VLT  Danfoss'un tescilli tescilli markas d r 101

  8



[39] Dij. çk  B'yi ayar:yük.

[40] Dij. çk  C'yi ayar:yük.

[41] Dij. çk  D'yi ayar:yük.

[42] Dij. çk  E'yi ayar:yük.

[43] Dij. çk  F'yi ayar:yük.

[60] A Sayac n  S f rla

[61] B Sayac n  S f rla

[70] Zmnlyc B lt 3

[71] Zmnlyc B lt 4

[72] Zmnlyc B lt 5

[73] Zmnlyc B lt 6

[74] Zmnlyc B lt 7

Not

[32] - [43] seçimleri için, ayr ca par. grubu 5-3*, Dijital Ç k lar ve 5-4*, Röleler'e de bak n.

23-02  OFF Saati
Dizi [10]

Aral k: fonksiyon:
0 N/A*   [0 - 0 N/A] Zamanl  Eylem için OFF zaman  ayarlar.

Not

Frekans dönü türücünün saat i levini yedekleme özelli i yoktur ve güç kesintisinin

ard ndan sahip Gerçek Zamanl  Saat modülü tak l  olmad kça ayarlanan tarih/saat

varsay lan de erlere s f rlan r (2000-01-01 00:00). Örne in, güç kesintisinin ar-

d ndan saatin do ru ekilde ayarlanmamas  durumunda par. 0-79 Saat Ar zas

içinde bir Uyar  programlanabilir.

23-03  OFF Eylemi
Dizi [10]

Seçenek: fonksiyon:
OFF Saati s ras nda eylem seçin. Seçeneklerin aç klamas  için bkz. par. 13-52 SL Denetleyici Eyle-

mi.

[0] * DEVRE DI I

[1] Eylem yok

[2] Kurulum seç 1

[3] Kurulum seç 2

[4] Kurulum seç 3

[5] Kurulum seç 4

[10] Önc. ayar. ref. seç. 0

[11] Önc. ayar. ref. seç. 1

[12] Önc. ayar. ref. seç. 2

[13] Önc. ayar. ref. seç. 3

[14] Önc. ayar. ref. seç. 4

[15] Önc. ayar. ref. seç. 5

[16] Önc. ayar. ref. seç. 6

[17] Önc. ayar. ref. seç. 7

[18] Rampa seçimi 1

[19] Rampa seçimi 2
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[22] Çal t r

[23] Ters çal t r

[24] Durdurma

[26] Dc durdurma

[27] serbest duru

[28] Ç k  dondur

[29] Zamanlay c y  ba . 0

[30] Zamanlay c y  ba . 1

[31] Zamanlay c y  ba . 2

[32] Dij. çk  A'y  ayar:dü

[33] Dij. çk  B'yi ayar:dü

[34] Dij. çk  C'yi ayar:dü

[35] Dij. çk  D'yi ayar:dü

[36] Dij. çk  E'yi ayar:dü .

[37] Dij. çk  F'yi ayar:dü .

[38] Dij. çk  A'y  ayar:yük.

[39] Dij. çk  B'yi ayar:yük.

[40] Dij. çk  C'yi ayar:yük.

[41] Dij. çk  D'yi ayar:yük.

[42] Dij. çk  E'yi ayar:yük.

[43] Dij. çk  F'yi ayar:yük.

[60] A Sayac n  S f rla

[61] B Sayac n  S f rla

[70] Zmnlyc B lt 3

[71] Zmnlyc B lt 4

[72] Zmnlyc B lt 5

[73] Zmnlyc B lt 6

[74] Zmnlyc B lt 7

23-04  Tekrar Say s
Dizi [10]

Seçenek: fonksiyon:
Zamanl  Eylemin uygulanaca  günü/günleri seçin. par. 0-81 Çal ma Günleri, par. 0-82 Ek Çal ma

Günleri, par. 0-83 Ek Çal lmayan Günler içinde çal lan/çal lmayan günleri belirtin.

[0] * Tüm günler

[1] Çal ma günleri

[2] Çal lmayan günler

[3] Pazartesi

[4] Sal

[5] Çar amba

[6] Per embe

[7] Cuma

[8] Cumartesi

[9] Pazar
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8.2.12 Su Uygulamas  levleri, 29-**

Grup içinde su/at k su uygulamalar n  izlemek üzere parametreler bulunur.

29-00  Boru Doldurmay  Etkinle tir

Seçenek: fonksiyon:
[0] * Devre D Kullan c n n belirledi i h zda borular  doldurmak için Etkin seçene ini belirleyin.

[1] Etkin Kullan c n n belirledi i h zda borular  doldurmak için Etkin seçene ini belirleyin.

29-01  Boru Doldurma H z  [RPM]

Aral k: fonksiyon:
H z Alt S n -

r *

  [Motor H z  Alt S n r  - Motor H z  Üst

S n r ]

Yatay boru sistemlerinin doldurulmas  için doldurma h z n  ayarlay n. Bu h z; par. 4-11 / par. 4-13'te

(RPM) veya par. 4-12 / par. 4-14'te (Hz) yap lan seçimlere ba l  olarak Hz veya RPM cinsinden

seçilebilir.

29-02  Boru Doldurma H z  [Hz]

Aral k: fonksiyon:
Motor H z

Alt S n r *

  [Motor H z  Alt S n r  - Motor H z  Üst

S n r ]

Yatay boru sistemlerinin doldurulmas  için doldurma h z n  ayarlay n. Bu h z; par. 4-11 / par. 4-13'te

(RPM) veya par. 4-12 / par. 4-14'te (Hz) yap lan seçimlere ba l  olarak Hz veya RPM cinsinden

seçilebilir.

29-03  Boru Doldurma Süresi

Aral k: fonksiyon:
0 s*   [0 - 3600 s] Yatay boru sistemlerinde boru doldurmak üzere belirtilen zaman  ayarlar.

29-04  Boru Doldurma H z

Aral k: fonksiyon:
0.001 Bi-

rimler/s*

  [0.001 – 999999.999 birimler/s] PI denetleyicisi ile birim/saniye olarak doldurma h z n  belirtir. Doldurma h z  birimleri geri besleme

birimleri/saniye'dir. Bu i lev dikey boru sistemlerini doldurmak için kullan l r, ancak doldurma süresi

doldu unda, ne olursa olsun, par. 29-05'te ayarlanan boru doldurma ayar noktas na ula lana kadar

etkin olur.

29-05  Doldurulan Ayar Noktas

Aral k: fonksiyon:
0 s*   [0 – 999999,999 s] Boru Doldurma levi'nin devre d  b rak ld  ve PID denetleyicinin denetimi alaca  Doldurulan Ayar

Noktas 'n  belirtir. Bu i lev hem yatay hem de dikey boru sistemlerinde kullan labilir.
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8.3 Parametre Seçenekleri

8.3.1 Varsay lan ayarlar 

letim s ras ndaki de i iklikler:

”TRUE” (DO RU), parametrenin frekans dönü türücü çal rken de i tirilebilece i ve “FALSE” (YANLI ), de i iklik yap lmadan önce frekans dönü türü-

cünün durdurulmas  gerekti i anlam na gelir.

4'lü Kurulum:

"Tüm kurulum": parametre, dört kurulumun her birinde ayr  ayr  ayarlanabilir, dolay s yla tek bir parametrenin dört farkl  veri de eri olabilir.

"Birli kurulum": veri de eri bütün kurulumlarda ayn d r.

SR:

Boyutla ilgili

Yok:

Varsay lan de er bulunmamaktad r.

Dönü türme dizini:

Bu, frekans dönü türücüyle yaz l rken veya okunurken kullan lan bir dönü türme say s n  belirtir.

Dönü t. dizini 100 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6
Dönü t. faktörü 1 1/60 1000000 100000 10000 1000 100 10 1 0,1 0,01 0,001 0,0001 0,00001 0,000001

Veri türü Aç klama Tip
2 Tam say  8 Int8
3 Tam say  16 Int16
4 Tam say  32 Int32
5 mzas z 8 Uint8
6 mzas z 16 Uint16
7 mzas z 32 Uint32
9 Görünür Dize VisStr
33 Normalle tirilmi  de er 2 bayt N2
35 16 boolean de i keninin bit s ras V2
54 Tarihsiz saat fark TimD
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9 Sorun giderme

9.1 Alarmlar ve uyar lar
Frekans dönü türücünün ön k sm ndaki ilgili k arac l yla bir uyar  veya alarm sinyali verilir ve bu ekranda bir kodla belirtilir.

Uyar , nedeni ortadan kalk ncaya kadar geçerli kal r. Baz  durumlarda motorun çal mas  devam edebilir. Uyar  mesaj  kritik olmas na ra men durumun

kendisi kritik olmayabilir.

Alarm durumunda frekans dönü türücü durabilir. Nedenleri düzeltildikten sonra yeniden çal maya ba lamak için alarmlar n s f rlanmas  gerekir.

Bu dört yolla yap labilir:

1. LCP denetim panosundaki [RESET] kontrol dü mesini kullanarak.

2. “S f rlama” i leviyle dijital giri  yaparak

3. Seri ileti im/iste e ba l  fieldbus ile.

4. VLT AQUA Sürücü için varsay lan bir ayar olan [Auto Reset] i levini kullanarak otomatik olarak s f rlayarak. VLT AQUA Sürücü Programlama

K lavuzu'ndaki par. 14-20 S f rlama Modu k sm na bak n.

Not

LCP üzerindeki [RESET] dü mesi ile manuel s f rlama yapt ktan sonra, motoru yeniden ba latmak için LCP, [AUTO ON] veya[HAND ON]

dü mesine bas lmal d r.

Alarm s f rlanam yorsa, bunun sebebi alarma neden olan durumun düzeltilmemesi veya alarm n kilitli olmas  (ayr ca a a daki sayfada yer alan tabloya

bak n) olabilir.

Kilitli alarmlar daha çok koruma sa lar. Di er bir deyi le, alarm n s f rlanabilmesi için önce ebeke beslemesinin kapat lmas  gerekir. Tekrar aç ld ktan sonra

frekans dönü türücü art k bloke olmaz ve hatan n nedeni düzeltildikten sonra yukar da aç klanan ekilde s f rlanabilir.

Kilitli olmayan alarmlar ayr ca par. 14-20 S f rlama Modu’de yer alan otomatik s f rlama i levi kullan larak s f rlanabilir (Uyar : otomatik uyanma mümkün-

dür!)

Herhangi bir alarm veya uyar  için a a daki sayfada yer alan tabloda bir kod bulunuyorsa, bu alarmdan önce bir uyar n n verilece i veya belirli bir ar za

için alarm ya da uyar n n görüntülenece inin belirlenebilece i anlam na gelir.

Bu, örne in par. 1-90 Motor Termal Korumas 'da mümkündür. Alarmdan sonra motor bo ta çal maya devam eder ve frekans dönü türücüde alarm ve

uyar   yan p söner. Sorun düzeltildikten sonra, yaln zca alarm yan p sönmeye devam eder.

VLT  AQUA Sürücüsü
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No. Aç klama Uyar Alarm Alarm Kilidi Parametre Referans
1 10 Volt dü ük X    
2 Yüklü s f r hatas (X) (X)  6-01
3 Motor yok (X)   1-80
4 ebeke faz  kayb (X) (X) (X) 14-12
5 DC ba lant  voltaj  yüksek X    
6 DC ba lant  voltaj  dü ük X    
7 DC a r  voltaj X X   
8 DC dü ük voltaj X X   
9 Çevirici a r  yüklü X X   
10 Motor ETR a r  s cakl (X) (X)  1-90
11 Motor termistörü a r  s cakl (X) (X)  1-90
12 Tork s n r X X   
13 A r  Ak m X X X  
14 Toprak ar zas X X X  
15 Donan m uyu mazl  X X  
16 K sa Devre  X X  
17 Kontrol sözcü ü zaman a m (X) (X)  8-04
23 ç Fan Ar zas X    
24 D  Fan Ar zas X   14-53
25 Fren rezistörü k sa devre X    
26 Fren rezistörü güç s n r (X) (X)  2-13
27 Fren kesici k sa devre X X   
28 Fren denetimi (X) (X)  2-15
29 Sürücü a r  s cakl X X X  
30 Motor U faz  eksik (X) (X) (X) 4-58
31 Motor V faz  eksik (X) (X) (X) 4-58
32 Motor W faz  eksik (X) (X) (X) 4-58
33 Ani de arj ar zas  X X  
34 Fieldbus protokolü ileti im ar zas X X   
35 Frekans aral klar  d nda X X   
36 ebeke kesintisi X X   
37 Faz Dengesizli i X X   
39 Is  al c  sensörü  X X  
40 Dijital Ç k  Terminali 27 A r  Yüklemesi (X)   5-00, 5-01
41 Dijital Ç k  Terminali 29 A r  Yüklemesi (X)   5-00, 5-02
42 X30/6 üzerinde Dijital Ç k  A r  Yüklemesi (X)   5-32
42 X30/7 üzerinde Dijital Ç k  A r  Yüklemesi (X)   5-33
46 Güç kart  beslemesi  X X  
47 24 V besleme dü ük X X X  
48 1,8 V besleme dü ük  X X  
49 H z s n r X    
50 AMA kalibrasyonu ar zal  X   
51 AMA kontrolü Unom ve Inom  X   
52 AMA dü ük Inom  X   
53 AMA motoru çok büyük  X   
54 AMA motoru çok küçük  X   
55 AMA parametresi aral k d nda  X   
56 AMA kullan c  taraf ndan kesildi  X   
57 AMA zaman a m  X   
58 AMA iç ar zas X X   
59 Ak m s n r X    
60 D  Kilit X    
62 Ç k  Frekans  Maksimum S n rda X    
64 Voltaj S n r X    
65 Kontrol Panosu A r  S cakl X X X  
66 Is  al c  S cakl  Dü ük X    
67 Seçenek Konfigürasyonu De i ti  X   
68 Güvenli Durdurma Ba lat ld  X1)   
69 Güç Kart  S cakl  X X  
70 Hatal  FC konfigürasyonu   X  
71 PTC 1 Güvenli Durdurma X X1)   
72 Tehlikeli Ar za   X1)  
73 Sfe Stp Aut Rst     
76 Güç Birimi Kurulumu X    
79 Hatal  PS konfig  X X  
80 Sürücü Varsay lan De ere Ayarland  X   
91 Analog giri  54 hatal  ayarlar   X  
92 Ak Yok X X  22-2*
93 Kuru Pompa X X  22-2*
94 E ri Sonu X X  22-5*
95 Kopmu  Kay X X  22-6*
96 Ba latma Gecikmesi X   22-7*
97 Durdurma Gecikti X   22-7*
98 Saat Ar zas X   0-7*

Tablo 9.1: Alarm/Uyar  kodu listesi
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No. Aç klama Uyar Alarm Alarm Kilidi Parametre Referans
220 A r  Yük Alarm  X   
243 Fren IGBT X X   
244 Is  Al c  s cakl X X X  
245 Is  al c  sensörü  X X  
246 Güç kart  beslemesi  X X  
247 Güç kart  s cakl  X X  
248 Hatal  PS konfig  X X  
250 Yeni yedek parça   X  
251 Yeni Tür Kodu  X X  

Tablo 9.2: Alarm/Uyar  kodu listesi

(X) Parametreye ba ml

1) unun ile Otomatik s f rlanamaz: par. 14-20 S f rlama Modu

Alarm, bir alarm olu tu unda gerçekle en eylemdir. Alarm motoru durdurur ve s f rla dü mesine bas larak veya dijital giri  ile s f rlama yap larak s f rlanabilir

(Par. 5-1* [1]). Alarma neden olay ilk olay frekans dönü türücüde hasara neden olmaz ve tehlikeli durumlara yol açmaz. Alarm kilidi, frekans dönü tü-

rücüde veya ba l  parçalarda hasara yol açabilecek bir alarm olu tu unda gerçekle tirilen eylemdir. Alarm Kilidi durumu yaln zca bir güç çevrimi ile

s f rlanabilir.

LED gösterimi
Uyar sar
Alarm yan p sönen k rm z

Alarm kilitli sar  ve k rm z

Alarm Sözcü ü ve Geni letilmi  Durum Sözcü ü
Bit Onalt l Onlu Alarm Sözcü ü Uyar  Sözcü ü Geni letilmi  Durum Söz-

cü ü
0 00000001 1 Fren Denetimi Fren Denetimi Rampada
1 00000002 2 Güç Kart  S cakl Güç Kart  S cakl AMA Çal ma
2 00000004 4 Toprak Ar zas Toprak Ar zas CW/CCW Ba lat
3 00000008 8 Kntrl Kart  S c. Kntrl Kart  S c. Yava lama
4 00000010 16 Kontrol Söz. TO Kontrol Söz. TO Yakalama
5 00000020 32 A r  Ak m A r  Ak m Yüksek Geri Besleme
6 00000040 64 Tork S n r Tork S n r Dü ük Geri Besleme
7 00000080 128 Mot. Ter. A r Mot. Ter. A r Ç k  Ak m  Yüksek
8 00000100 256 Motor ETR A r Motor ETR A r Ç k  Ak m  Dü ük
9 00000200 512 Çvirici A . Yük Çvirici A . Yük Ç k  Frekans  Yüksek
10 00000400 1024 DC dü ük Volt DC dü ük Volt Ç k  Frekans  Dü ük
11 00000800 2048 DC a r  Voltaj DC a r  Voltaj Fren Denetimi Tamam
12 00001000 4096 K sa Devre DC Voltaj  Dü ük Fren Maks.
13 00002000 8192 Ani De arj Ar zas DC Voltaj Yüksek Frenleme
14 00004000 16384 eb. faz  Kayb eb. faz  Kayb H z Aral  D nda
15 00008000 32768 AMA Tamam De il Motor Yok OVC Etkin
16 00010000 65536 Yüklü S f r Hatas Yüklü S f r Hatas  
17 00020000 131072 ç Ar za 10V Dü ük  
18 00040000 262144 Fren A r  Yük Fren A r  Yük  
19 00080000 524288 U faz Kayb Fren Rezistörü  
20 00100000 1048576 V faz Kayb Fren IGBT  
21 00200000 2097152 W faz Kayb H z S n r  
22 00400000 4194304 Fieldbus Protokolü Ar zas Fieldbus Protokolü Ar zas  
23 00800000 8388608 24 V Besleme Dü ük 24V Besleme Dü ük  
24 01000000 16777216 ebeke Kesintisi ebeke Kesintisi  
25 02000000 33554432 1,8V Besleme Dü ük Ak m S n r  
26 04000000 67108864 Fren Rezistörü Dü ük S cakl k  
27 08000000 134217728 Fren IGBT Voltaj S n r  
28 10000000 268435456 Seçenek De i ikli i Kullan lm yor  
29 20000000 536870912 Sürücü Ba lat ld Kullan lm yor  
30 40000000 1073741824 Güvenli Durdurma Kullan lm yor  

Tablo 9.3: Alarm Sözcü ü, Uyar  Sözcü ü ve Geni letilmi  Durum Sözcü ü için Aç klama

Alarm sözcükleri, uyar  sözcükleri ve geni letilmi  durum sözcükleri tan lama için seri bus veya iste e ba l  fieldbus ile okunabilir. Ayr ca bkz.

par. 16-90 Alarm Sözcü ü, par. 16-92 Uyar  Sözcü ü ve par. 16-94 Geni letilmi  Durum Sözcü ü.

VLT  AQUA Sürücüsü
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9.1.1 Ar za mesajlar

UYARI 1, 10 Volt dü ük:

Kontrol kart ndaki terminal 50’den gelen 10 V'lik voltaj 10 V’nin alt nda.

10 V’luk besleme a r  yüklendi inden, yükün bir k sm n  terminal 50’den

kald r n. Maks. 15 mA veya minimum 590 .

UYARI/ALARM 2, Yüklü s f r hatas :

Terminal 53 veya 54'teki sinyal, s ras yla par. 6-10 Terminal 53 Dü ük

Voltaj, par. 6-12 Terminal 53 Dü ük Ak m, par. 6-20 Terminal 54 Dü ük

Voltaj veya par. 6-22 Terminal 54 Dü ük Ak m parametresinde ayarlanan

de erin %50'sinden azd r.

UYARI/ALARM 3, Motor yok:

Frekans dönü türücünün ç k na ba l  motor yok.

UYARI/ALARM 4, ebeke faz  kayb :

Besleme taraf nda bir faz eksik veya ebeke voltaj  dengesizli i çok yük-

sek.

Bu mesaj, frekans dönü türücüdeki giri  redresöründe ar za oldu unda

da görüntülenir.

Frekans dönü türücüye gelen besleme voltaj n  ve besleme ak mlar n

kontrol edin.

UYARI 5, DC ba lant s  voltaj  yüksek:

Ara devre voltaj  (DC), kontrol sisteminin a r  voltaj limitinden yüksek.

Frekans dönü türücü hala etkin.

UYARI 6, DC ba lant s  voltaj  dü ük:

Ara devre voltaj  (DC), kontrol sisteminin dü ük voltaj s n r n n alt nda.

Frekans dönü türücü hala etkin.

UYARI/ALARM 7, DC a r  voltaj:

Ara devre voltaj  s n r  a arsa, frekans dönü türücü bir süre sonra alarm

verir.

Olas  düzeltmeler:

Over Voltage Control (A r  Voltaj Kontrolü) i levini urada se-

çin: par. 2-17 A r  Voltaj Denetimi

Fren rezistörü tak n

Rampa süresini uzat n

urada i levleri etkinle tirin: par. 2-10 Fren levi

Art r par. 14-26 Çevirici Ar zas nda Alarm Gecikmesi

OVC i levinin seçilmesi rampa süresini uzat r.

Alarm/uyar  s n rlar :

Gerilim Aral 3 x 200-240 VAC 3 x 380-500
VAC

3 x 550-600
VAC

[VDC] [VDC] [VDC]
Dü ük voltaj 185 373 532
Voltaj uyar s
dü ük 205 410 585

Voltaj uyar s
yüksek (frensiz
- frenli)

390/405 810/840 943/965

A r  voltaj 410 855 975
Belirtilen voltajlar, frekans dönü türücünün ± %5 toleransl  ara dev-
re voltaj d r. Buna kar l k gelen ebeke voltaj , ara devre voltaj  (DC
ba lant s ) bölü 1,35'tir.

UYARI/ALARM 8, DC dü ük voltaj:

Ara devre voltaj  (DC) "voltaj uyar s  dü ük" s n r n n (yukar daki tabloya

bak n) alt na dü erse, frekans dönü türücü, 24 V yedek beslemesinin

ba l  olup olmad n  kontrol eder.

Ba l  bir 24 V yedek beslemesi yoksa, frekans dönü türücü, birime ba l

olarak belirtilen süreden sonra alarm verir.

Besleme gücünün frekans dönü türücüye uygun olup olmad n  kontrol

etmek için 3.1 Genel Belirtimler bölümüne bak n.

UYARI/ALARM 9, Çevirici a r  yüklü:

Frekans dönü türücü, a r  yük (çok uzun süre çok yüksek ak m) nedeniyle

devreden ç kmak üzere. Elektronik, termal çevirici korumas n n sayac ,

%98'de uyar , %100'de alarm verir. Frekans dönü türücü, sayaç %90’ n

alt na dü ene kadar s f rlanamaz.

Ar za, frekans dönü türücünün çok uzun süre nominal ak m n üzerinde

a r  yüklenmesidir.

UYARI/ALARM 10, Motor ETR a r  s cakl :

Elektronik termal korumaya (ETR) göre motor çok s cak. par. 1-90 Motor

Termal Korumas  parametresinde sayaç %100’e ula t nda frekans dö-

nü türücünün uyar  veya alarm vermesini seçebilirsiniz Ar za, motorun

çok uzun nominal ak m n üzerinde a r  yüklenmesidir. Motor

par. 1-24 Motor Ak m  parametresinin do ru ayarland ndan emin olun.

UYARI/ALARM 11, Motor termistörü a r  s cakl :

Termistör veya termistör ba lant s  kesilmi . par. 1-90 Motor Termal Ko-

rumas  parametresinde frekans dönü türücünün uyar  veya alarm ver-

mesini seçebilirsiniz Terminal 53 veya 54 (analog voltaj giri i) ile terminal

50 (+ 10 Volt besleme) aras nda veya terminal 18 veya 19 (yaln zca dijital

giri  PNP) ile terminal 50 aras nda termistörün do ru ba lan p ba lan-

mad n  kontrol edin. KTY sensörü kullan l yorsa, terminal 54 ile 55

aras ndaki ba lant n n do ru olup olmad n  kontrol edin.

UYARI/ALARM 12 Moment limiti:

Tork, par. 4-16 motor modda moment limiti parametresindeki de erden

daha yüksek (motor i letiminde) veya tork, par. 4-17 jeneratör modda

moment limiti parametresindeki de erden daha yüksek (pozitif geribes-

lemeli i letim).

UYARI/ALARM 13, A r  Ak m:

Çevirici tepe ak m  s n r  (nominal ak m n yakla k %200'ü) a ld . Uyar

yakla k 8-12 saniye sürer ve daha sonra frekans dönü türücü alarm verir.

Frekans dönü türücüyü kapat n ve motor milinin çevrilip çevrilemedi ini

ve motor boyutunun frekans dönü türücüye uygun olup olmad n  kon-

trol edin

ALARM 14, Toprak ar zas :

Frekans dönü türücü ile motor aras ndaki kabloda veya motorun kendi-

sinde, ç k  fazlar ndan topra a bir de arj var.

Frekans dönü türücüyü kapat n ve toprak ar zas n  giderin.

ALARM 15, Eksik donan m:

Tak lm  seçenek mevcut kontrol panosu taraf ndan i lenmez (donan m

veya yaz l m).

ALARM 16, K sa devre:

Motorda veya motor terminallerinde k sa devre var.

Frekans dönü türücüyü kapat n ve k sa devreyi giderin.

UYARI/ALARM 17, Kontrol sözcü ü zaman a m :

Frekans dönü türücüyle ileti im kurulam yor.

par. 8-04 Kontrol Zmn A m levi OFF olarak AYARLANMADI INDA yal-

n zca uyar  etkinle ir.

par. 8-04 Kontrol Zmn A m levi Durdurma ve Alarm olarak ayarlan-

d nda uyar  belirir ve alarm s ras nda frekans dönü türücünün h z  s f ra

iner

par. 8-03 Kontrol Zmn A m Srs. artabilir
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UYARI 23, ç fanlar:

Ar zal  donan m nedeniyle veya fanlar tak l  olmad  için d  fanlar çal a-

m yor.

UYARI 24, D  fan ar zas :

Fan uyar  i levi fan n çal p çal mad n  / monte edilip edilmedi ini kon-

trol eden ek bir koruma i levidir. Fan s nmas  par. 14-53 Fan Monitörü,

[0] Devre D  parametresinden devre d  b rak labilir.

UYARI 25 Brake resistor short-circuited (Fren rezistörü k sa dev-

re yapt ):

letim s ras nda fren rezistörü izlenir. K sa devre yaparsa, fren i levinin

ba lant s  kesilir ve uyar  görünür. Frekans dönü türücü çal maya devam

eder, ancak fren i levi kapal d r. Frekans dönü türücüyü kapat n ve fren

rezistörünü de i tirin (bkz. par. 2-15 Fren kontrolü).

ALARM/UYARI 26, Brake resistor power limit (Fren rezistörü güç

s n r ):

Fren rezistörüne iletilen güç, fren rezistörünün direnç de eri

(par. 2-11 Fren Direnci (ohm)) ve ara devre voltaj  esas al narak, son 120

saniye boyunca ortalama bir yüzde de eri olarak hesaplan r. Da lan

frenleme gücü %90'dan yüksek oldu unda uyar  etkin olur. par. 2-13 Fren

Gücü zleme parametresinde Alarm [2] de eri seçiliyse, da lan fren gücü

%100’ün üzerine ç kt nda frekans dönü türücü devreden ç kar ve alarm

verir

ALARM/ UYARI 27, Brake chopper fault (Fren kesici ar zas ):

letim s ras nda fren transistörü izlenir ve k sa devre yaparsa ba lant s

kesilir ve uyar  verilir. Frekans dönü türücü yine de çal abilir, ancak, fren

transistöründe k sa devre oldu u için, etkin olmasa bile, fren rezistörüne

önemli miktarda güç iletilir.

Frekans dönü türücüyü kapat n ve fren rezistörünü ç kar n.

Uyar : Fren transistöründe k sa devre varsa, fren re-

zistörüne büyük miktarda güç iletilmesi riski vard r.

ALARM/UYARI 28, Brake check failed (Fren denetimi ba ar s z):

Fren rezistörü hatas : fren rezistörü ba l  de il/çal m yor.

UYARI/ALARM 29, Drive over temperature (Sürücü a r  s cak-

l ):

Muhafaza IP00 veya IP20/Nema 1 ise, s  al c n n devreden ç kma s cakl

90 oC’dir. IP54 kullan lm sa, devreden ç kma s cakl  80 oC'dir.

Ar za u olabilir:

- Çok yüksek ortam s cakl

- Çok uzun motor kablosu

ALARM 30, Motor phase U missing (Motor faz  U eksik):

Frekans dönü türücü ile motor aras nda motor faz  U eksik.

Frekans dönü türücüyü kapat n ve motor faz  U’yu kontrol edin.

ALARM 31, Motor phase V missing (Motor faz  V eksik):

Frekans dönü türücü ile motor aras nda motor faz  V eksik.

Frekans dönü türücüyü kapat n ve motor faz  V’yi kontrol edin.

ALARM 32, Motor phase W missing (Motor faz  W eksik):

Frekans dönü türücü ile motor aras nda motor faz  W eksik.

Frekans dönü türücüyü kapat n ve motor faz  W’yi kontrol edin.

ALARM 33, Inrush fault (Ani de arj ar zas ):

K sa bir süre içinde çok fazla aç l  gerçekle tirildi. Bir dakika içinde izin

verilen aç l  say s n  ö renmek için Genel Belirtimler bölümüne bak n.

UYARI/ALARM 34, Fieldbus communication fault (Fieldbus pro-

tokolü ileti im ar zas ):

leti im seçenek kart ndaki fieldbus protokolü çal m yor.

UYARI/ALARM 35, Seçenek Ar zas :

Seçenek ar zas . Lütfen sat c n zla görü ün.

UYARI/ALARM 36, ebeke ar zas :

Bu uyar /alarm yaln zca frekans dönü türücye gelen besleme voltaj  ke-

sildi inde ve parametre 14-10 OFF olarak AYARLANMADI INDA etkin

olur. Olas  düzeltme: Frekans dönü türücünün sigortalar n  kontrol edin

UYARI/ALARM 37, Faz Dengesizli i:

Güç birimleri aras nda ak m dengesizli i vard r.

ALARM 39, Is  Al c  Sensör:

Is  al c  sensöründen geri besleme yok.

UYARI 40, Dijital Ç k  Terminal 27'ye A r  Yükleme

Terminal 27’ye ba l  yükü kontrol edin veya k sa devre ba lant s n  kesin.

5-00 ve 5-01 parametrelerini kontrol edin.

UYARI 41, Dijital Ç k  Terminali 29'a A r  Yük:

Terminal 29’a ba l  yükü kontrol edin veya k sa devre ba lant s n  kesin.

5-00 ve 5-02 parametrelerini kontrol edin.

UYARI 42, X30/6 Üzerinde Dijital Ç k  A r  Yüklemesi:

X30/6'ya ba l  yükü kontrol edin veya k sa devre ba lant s n  kesin. 5-32

parametresini kontrol edin.

UYARI 42, X30/7 Üzerinde Dijital Ç k  A r  Yüklemesi

X30/7’ye ba l  yükü kontrol edin veya k sa devre ba lant s n  kesin 5-33

parametresini kontrol edin.

ALARM 46, Güç kart  besleme:

Güç kart ndaki besleme aral n d ndad r.

UYARI 47, 24 V besleme dü ük:

Harici 24 V DC yedek güç kayna  a r  yüklü olabilir, ar za bu de ilse

Danfoss sat c s na ba vurun.

ALARM 48, 1.8V bes. dü .:

Danfoss sa lay c n za ba vurun.

UYARI 49, H z s n r :

H z par. 4-11 Motor H z  Alt S n r  [RPM] ve par. 4-13 Motor H z  Üst S n r

[RPM] içinde aral kla s n rland r lm t r.

ALARM 50, AMA calibration failed (AMA kalibrasyonu ar zal ):

Danfoss sa lay c n za ba vurun.

ALARM 51, AMA check Unom and Inom (AMA denetimi Unom ve

Inom):

Motor voltaj , motor ak m  ve motor gücünün ayar  yanl  olabilir. Ayarlar

kontrol edin.

ALARM 52, AMA dü ük Inom:

Motor ak m  çok dü ük. Ayarlar  kontrol edin.

ALARM 53, AMA motor too big (AMA motoru çok büyük):

Yürütülecek AMA için motor çok büyük.

ALARM 54, AMA motor too small (AMA motoru çok küçük):

Yürütülecek AMA için motor çok küçük.

ALARM 55, AMA par. aral :

Motordan bulunan par. de erleri kabul edilebilir aral n d nda.

ALARM 56, AMA interrupted by user (AMA kullan c  taraf ndan

kesiliyor):

AMA kullan c  taraf ndan kesildi.

VLT  AQUA Sürücüsü
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ALARM 57, AMA zaman a .:

AMA yürütülene kadar AMA'y  birkaç kez ba latmay  deneyin. Yinelenen

çal t rmalar n, Rs ve Rr rezistans n n artt  bir düzeye kadar motoru s t-

t n  unutmay n. Ancak bu, ço u durumda kritik de ildir.

UYARI/ALARM 58, AMA iç ar zas :

Danfoss sa lay c n za ba vurun.

UYARI 59, Ak m s n r :

Ak m, par. 4-18 Ak m S n r  parametresindeki de erden yüksek.

UYARI 60, D  Kilitleme:

D  Kilit etkinle tirilir. Normal çal maya devam etmek için, D  Kilit için

programlanan terminale 24 V DC uygulay n ve frekans dönü türücüyü s -

f rlay n (Bus, Dijital G/Ç yoluyla veya [RESET] tu una basarak).

UYARI 62, Ç k  Frekans  Maksimum S n rda:

Ç k  frekans  urada ayarlanan de erlerle s n rland r l r: par. 4-19 Maks.

Ç k  Frekans

UYARI/ALARM 65, Control Card Over Temperature (Kontrol Kar-

t  A r  S cakl ):

Kontrol kart  a r  s cakl : Kontrol kart n n devreden ç kma s cakl  80°

C’dir.

UYARI 66, Dü ük S cakl k:

Is  al c  s cakl  dü ük olarak ölçüldü. Bu durum s cakl k sensörünün bo-

zuk oldu unu ve güç parças n n veya kontrol kart n n çok s cak olmas

riskine kar  fan h z n n en yüksek düzeye ç kar ld n  gösteriyor olabilir.

ALARM 67, Option Configuration has Changed (Seçenek Konfi-

gürasyonu De i ti):

En son kapatmadan bu yana bir veya daha çok seçenek eklendi veya kal-

d r ld .

ALARM 68, Güvenli Durdurma:

Güvenli Durdurma etkinle tirildi. Normal i letimime devam etmek için,

terminal 37’ye 24 V DC uygulay n ve bir S f rlama sinyali gönderin (Bus,

Dijital G/Ç yoluyla veya [RESET] tu una basarak).

ALARM 69, Güç Kart  S cakl :

Güç kart  a r  s cak

UYARI 76, Güç Birimi Kurulumu:

Gerekli güç birimi say s , alg lanan etkin güç birimi say s yla e le miyor.

ALARM 70, Illegal Frequency Converter Configuration (Hatal

Frekans Dönü türücü Konfigürasyonu):

Kontrol panosu ile güç panosunun gerçek birle imi hatal .

ALARM 90, Geri Bes. zleme:

ALARM 92, Ak  Yok:

Sistemde yük durumu tespit edilmedi. Bkz. parametre grubu 22-2*.

ALARM 93, Kuru Pompa:

Ak  durumunun olmamas  ve yüksek h z pompan n kuru çal t n  gös-

terir. Bkz. parametre grubu 22-2*

ALARM 94, E ri Sonu:

Geri besleme ayarlanan noktadan az olabilir. Bu durum boru sisteminde

s zma oldu u olas l n  gösterir. Bkz. parametre grubu 22-5*

ALARM 95, Kopmu  Kay :

Tork kay n koptu unu gösteren yük bulunmamas  durumu için ayarla-

nan düzeyin alt ndad r. Bkz. parametre grubu 22-6*

ALARM 96, Ba latma Gecikmesi:

K sa döngü korumas  etkin oldu u için motorun ba lat lmas  gecikir. Bkz.

parametre grubu 22-7*.

ALAR M 220, A r  Yük Alarm :

Motor a r  yük alarm  verildi. A r  motor yükünü gösterir. Motoru ve sü-

rülen yükü kontrol edin. S f rlamak için "Off Reset" tu una bas n. Daha

sonra, sistemi yeniden ba latmak için "Auto On" veya "Hand On" tu una

bas n.

ALARM/UYARI 243, Brake IGBT (Fren IGBT):

Fren transistörü k sa devreli veya fren i levinin ba lant s  kesilmi . Yang n

önlemi olarak frekans dönü türücüyü kapat n. Rapor de eri alarm kay-

na n  gösteriyor (soldan): 1-4 Çevirici 5-8 Redresör.

UYARI/ALARM 244, Is  Al c  S cakl :

Sürücü s  al c s nda a r  s cakl k: Rapor de eri alarm kayna n  gösteriyor

(soldan): 1-4 Çevirici 5-8 Redresör.

ALARM 245, Is  Al c  Sensör:

So utucu sensöründen geri besleme al nmad  Rapor de eri alarm kay-

na n  gösteriyor (soldan): 1-4 Çevirici 5-8 Redresör.

ALARM 246, Güç Kart  Beslemesi:

Güç kart ndaki kaynak aral k d nda Rapor de eri alarm kayna n  gös-

teriyor (soldan): 1-4 Çevirici 5-8 Redresör.

ALARM 247, Güç Kart  S cakl :

Güç kart nda a r  s cakl k Rapor de eri alarm kayna n  gösteriyor (sol-

dan): 1-4 Çevirici 5-8 Redresör.

ALARM 248, Hatal  PS Konfig:

Güç kart nda güç boyutu konfigürasyonu hatas  Rapor de eri alarm kay-

na n  gösteriyor (soldan): 1-4 Çevirici 5-8 Redresör.

ALARM 250, Yeni Yed. Par.:

Güç veya Anahtar Modu Güç Beslemesi de i tirildi. Frekans dönü türücü

tür kodu EEPROM’da geri yüklenmeli. Birimin üzerindeki etikete göre Par

14-23’te do ru tür kodunu seçin. lemi tamamlamak için 'Save to EEP-

ROM' (EEPROM'a kaydet) seçene ini belirlemeyi unutmay n.

ALARM 251, Yeni Tür Kodu:

Frekans Dönü türücü yeni bir tür koduna sahip olur.
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10 Özellikler

10.1 Genel Belirtimler
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Koruma ve Özellikler:

• A r  yüke kar  elektronik termal motor korumas .

• Is  al c  s cakl n n izlenmesi, s cakl k 95 °C ± 5°C de erine ula rsa frekans dönü türücünün alarm vermesini sa lar. Is  al c  s cakl  70 °C ±

5°C de erinin alt na ininceye kadar a r  yük s cakl  s f rlanamaz (Yönerge - bu s cakl klar de i ik güç boyutlar , kasalar vb. için farkl  olabilir).

VLT AQUA Sürücünün s  al c s n n 95 C dereceye ula mas n  önlemek için otomatik azaltma i levi vard r.

• Frekans dönü türücü, U, V, W motor terminallerindeki k sa devrelere kar  korumal d r.

• Bir ebeke faz  eksikse, frekans dönü türücü alarm veya uyar  verir (yüke ba l ).

• Ara devre voltaj n n izlenmesi, ara devre voltaj  çok dü ük veya çok yüksekse frekans dönü türücünün alarm vermesini sa lar.

• Frekans dönü türücü; U, V, W motor terminallerindeki topraklama ar zalar na kar  korumal d r.

ebeke besleme (L1, L2, L3):

Besleme voltaj 200-240 V ±%10

Besleme voltaj 380-480 V ±%10

Besleme voltaj 525-600 V ±%10

Besleme voltaj 525-690 V ±%10

ebeke voltaj  dü ük / ebekeden ç kma:

Dü ük ebeke voltaj  veya ebekeden ç kma s ras nda FC, ara devre voltaj  minimum durdurma düzeyinin alt na dü ene kadar (genelde FC'nin en dü ük

nominal besleme voltaj n n alt na kar l k gelir) devam eder. Güç art rma ve tam tork, FC'nin en dü ük nominal besleme voltaj n n %10'undan daha dü ük

ebeke voltajlar nda beklenemez.

Besleme frekans 50/60 Hz %+4/-6

Frekans dönü türücü güç beslemesi, IEC61000-4-28, 50 Hz %+4/-6 ile uyumlu olarak test edilmi tir.

ebeke fazlar  aras nda geçici maks. dengesizlik Nominal besleme voltaj n n %3,0 kadar

Aktif Güç Faktörü ( ) Nominal yükte  0,9 nominal

Yer De i tirme Güç Faktörü (cos ) bire yak n (> 0,98)

Giri  beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (ba latmalar)  kasa türü A maksimum 2 defa/dak.

Giri  beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (ba latmalar)  kasa türü B, C maksimum 1 defa/dak.

Giri  beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (ba latmalar)  muhafaza türü D, E, F maksimum 1 defa/2 dak.

EN60664-1’e göre çevre a r  voltaj kategorisi III/kirlilik derecesi 2

Birim, 100,000 RMS simetrik amper, maksimum 240/480 V'den fazlas n  veremeyen bir devrede kullan lmaya uygundur.

Motor ç k  (U, V, W):

Ç k  voltaj Besleme voltaj n n %0 - 100'ü

Ç k  frekans 0 - 1000 Hz*

Ç k ta anahtarlama S n rs z

Rampa süreleri 1 - 3600 sn.

* Güç boyutuna ba l d r.

Tork karakteristikleri:

Ba latma torku (Sabit tork) 1 dak. için maksimum %110*

Ba latma torku 0,5 sn’ye kadar maksimum %135*

A r  yük torku (Sabit tork) 1 dak. için maksimum %110*

*Yüzde de eri, VLT AQUA Sürücünün nominal torkuyla ilgilidir.

Kablo uzunluklar  ve kesitleri:

Maks. motor kablosu uzunlu u, blendajl VLT AQUA Sürücü: 150 m

Maks. motor kablosu uzunlu u, blendajs z VLT AQUA Sürücü: 300 m

Motor, ebeke, yük payla m  ve fren kablolar n n maks kesitleri *

Kontrol terminalleri, sert kablolar için maksimum kesit 1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm2)

Kontrol terminalleri, esnek kablolar için maksimum kesit 1 mm2/18 AWG

Kontrol terminalleri, kapal  gövdeli kablo için maksimum kesit 0,5 mm2/20 AWG

Kontrol terminalleri için minimum kesit 0,25 mm2

* Daha fazla bilgi için ebeke Beslemesi tablolar na bak n!

Kontrol kart , RS-485 seri ileti im:

Terminal numaras 68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)

Terminal numaras  61 68 ve 69 terminalleri için ortak

RS-485 seri ileti im devresi, di er merkezi devrelerden i levsel olarak ayr lm  ve besleme voltaj ndan (PELV) galvanik olarak izole edilmi tir.

10 Özellikler
VLT  AQUA Sürücüsü
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Analog giri ler:

Analog giri  say s 2

Terminal numaras 53, 54

Modlar Voltaj veya ak m

Mod seçimi Anahtar S201 ve anahtar S202

Voltaj modu Anahtar S201/anahtar S202 = OFF (U)

Voltaj düzeyi : 0’dan + 10 V’a kadar (ölçeklendirilebilir)

Giri  direnci, Ri yakla k 10 k

Maks. voltaj ± 20 V

Ak m modu Anahtar S201/anahtar S202 = ON (I)

Ak m düzeyi 0/4 - 20 mA (ölçeklendirilebilir)

Giri  direnci, Ri yakla k 200 

Maks. ak m 30 mA

Analog giri ler için çözünürlük 10 bit (+ i areti)

Analog giri lerin do rulu u Maks. hata tam ölçe in %0,5’i

Bant geni li i : 200 Hz

Analog giri ler, besleme geriliminden (PELV) ve di er yüksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yal t lm t r.

Analog ç k :

Programlanabilir analog ç k  say s 1

Terminal numaras 42

Analog ç k ta ak m aral 0/4 - 20 mA

Analog ç k ta ortak maks. rezistör yükü 500 

Analog ç k ta do ruluk Maks. hata: tam ölçe in %0,8’i

Analog ç k ta çözünürlük 8 bit

Analog giri , besleme voltaj ndan (PELV) ve di er yüksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yal t l r.

Dijital giri ler:

Programlanabilir dijital giri ler 4 (6)

Terminal numaras 18, 19, 27 1), 29 1), 32, 33,

Mant ksal PNP veya NPN

Voltaj düzeyi 0 - 24 V DC

Voltaj düzeyi, mant ksal'0' PNP < 5 V DC

Voltaj düzeyi, mant k'1' PNP > 10 V DC

Voltaj düzeyi, mant k'0' NPN > 19 V DC

Voltaj düzeyi, mant k'1' NPN < 14 V DC

Giri teki maksimum voltaj 28 V DC

Giri  direnci, Ri yakla k 4 k

Tüm dijital giri ler, besleme voltaj ndan (PELV) ve di er yüksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yal t l r.

1) Terminaller 27 ve 29 da ç k  olarak programlanabilir.

VLT  AQUA Sürücüsü
Kullanma K lavuzu 10 Özellikler

MG.20.M7.42 - VLT  Danfoss'un tescilli tescilli markas d r 157

  10



Dijital ç k :

Programlanabilir dijital/darbe ç k lar 2

Terminal numaras 27, 29 1)

Dijital/frekans ç k ndaki voltaj düzeyi 0 - 24 V

Maks. ç k  ak m  (al c  veya kaynak) 40 mA

Frekans ç k nda maks. yük 1 k

Frekans ç k nda maks. toplay c  yük 10 nF

Frekans ç k nda minimum ç k  frekans 0 Hz

Frekans ç k nda maksimum ç k  frekans 32 kHz

Frekans ç k  do rulu u Maks. hata: tam ölçe in %0,1’i

Frekans ç k lar n n çözünürlü ü 12 bit

1) Terminal 27 ve 29 da giri  olarak programlanabilir.

Dijital ç k , besleme voltaj ndan (PELV) ve di er yüksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yal t l r.

Darbe giri leri:

Programlanabilir darbe giri leri 2

Terminal numaras  darbesi 29, 33

29, 33 terminalinde maks. frekans 110 kHz (Çek–b rak tahrikli)

29, 33 terminalinde maks. frekans 5 kHz (aç k kolektör)

29, 33 terminalinde min. frekans 4 Hz

Voltaj düzeyi Dijital giri  ile ilgili bölüme bak n

Giri teki maksimum voltaj 28 V DC

Giri  direnci, Ri yakla k 4 k

Darbe giri i do rulu u (0,1 - 1 kHz) Maks. hata: tam ölçe in %0,1’i

Kontrol kart , 24 V DC ç k :

Terminal numaras 12, 13

Maks. yük : 200 mA

24 V DC besleme, besleme voltaj ndan (PELV) galvanik izolasyonla yal t l r, ancak analog ve dijital giri  ve ç k larla ayn  potansiyele sahiptir.

Röle ç k lar :

Programlanabilir röle ç k lar 2

Röle 01 Terminal numaras 1-3 (aç), 1-2 (kapat)

Maks. terminal yükü (AC-1)1) 1-3'te (NC), 1-2 (NO) (Dirençli yük) 240 V AC, 2 A

Maks. terminal yükü (AC-15)1) ( ndüktif yük  cos  0.4) 240 V AC, 0.2 A

Maks. terminal yükü (DC-1)1) 1-2'de (NO), 1-3 (NC) (Dirençli yük) 60 V DC, 1A

Maks. terminal yükü (DC-13)1) ( ndüktif yük) 24 V DC, 0.1A

Röle 02 Terminal numaras 4-6 (aç), 4-5 (kapat)

Maks. terminal yükü (AC-1)1) 4-5 (NO) (Dirençli yük)2)3) 400 V AC, 2 A

Maks. terminal yükü (AC-15)1) 4-5 (NO) ( ndüktif yük  cos  0.4) 240 V AC, 0.2 A

Maks. terminal yükü (DC-1)1) 4-5 (NO) (Dirençli yük) 80 V DC, 2 A

Maks. terminal yükü (DC-13)1) 4-5 (NO) ( ndüktif yük) 24 V DC, 0.1A

Maks. terminal yükü (AC-1)1) 4-6 (NC) (Rezistif yük) 240 V AC, 2 A

Maks. terminal yükü (AC-15)1) 4-6 (NC) ( ndüktif yük  cos  0.4) 240 V AC, 0.2A

Maks. terminal yükü (DC-1)1) 4-6 (NC) (Dirençli yük) 50 V DC, 2 A

Maks. terminal yükü (DC-13)1) 4-6'da (NC) ( ndüktif yük) 24 V DC, 0.1 A

Min. terminal yükü 1-3'de (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24 V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

EN 60664-1’e göre ortam a r  voltaj kategorisi III/kirlilik derecesi 2

1) IEC 60947 bölüm 4 ve 5

Röle kontaklar  güçlendirilmi  yal t mla (PELV) devrenin kalan ndan galvanize olarak izole edilmi tir.

2) A r  voltaj Kategori II

3) UL uygulamalar  300 V AC 2A

Kontrol kart , 10 V DC ç k :

Terminal numaras 50

Ç k  voltaj 10.5 V 0.5 V

Maks. yük 25 mA

10 V DC besleme, besleme voltaj ndan (PELV) ve di er yüksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yal t l r.
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Kontrol özellikleri:

0 - 1000 Hz'de ç k  frekans  çözünürlü ü : +/- 0.003 Hz

Sistem yan t süresi (terminaller 18, 19, 27, 29, 32, 33) :  2 ms

H z kontrol aral  (aç k çevrim) Senkron h z n n 1:100'ü

H z do rulu u (aç k çevrim) 30 - 4000 rpm: Maksimum hata ±8 rpm

Tüm kontrol karakteristiklerinde 4 kutuplu asenkron motor temel al n r

Çevre:

Muhafaza türü A IP 20/ asi, IP 21kit/Tip 1, IP55/Tip 12, IP 66/Tip 12

Muhafaza türü B1/B2 IP 21/Tip 1, IP55/Tip 12, IP 66

Muhafaza türü B3/B4 IP20/ asi

Muhafaza türü C1/C2 IP 21/Tip 1, IP55/Tip 12, IP66/Tip

Muhafaza türü C3/C4 IP20/ asi

Muhafaza türü D1/D2/E1 IP21/Tip 1, IP54/Tip12

Muhafaza türü D3/D4/E2 IP00/ asi

Kasa kiti mevcut  Kasa tipi A IP21/T P 1/IP 4X üst

Titre im test muhafazas  A/B/C 1,0 g

Titre im test muhafazas  D/E/F 0,7 g

Maks. nispi nem %5 - %95(IEC 721-3-3; letim s ras nda 3K3 s n f  (yo unla mayan)

A nd r c  ortam (IEC 721-3-3), kaplanmam 3C2 s n f

A nd r c  ortam (IEC 721-3-3), kaplanm 3C3 s n f

IEC 60068-2-43 H2S’ye göre test yöntemi (10 gün)

Ortam s cakl Maks. 50 °C

Yüksek ortam s cakl nda azaltma için, özel durumlar bölümüne bak n

Tam ölçekli i letim s ras nda minimum ortam s cakl 0 °C

ndirgenmi  performansta minimum ortam s cakl - 10 °C

Depolama/ta ma s ras nda s cakl k -25 - +65/70 °C

Azaltma olmadan deniz seviyesinden maksimum yükseklik 1000 m

Azaltmayla deniz seviyesinden maksimum yükseklik 3000 m

Deniz seviyesinden çok yükseklerde azaltma için, özel durumlar bölümüne bak n

EMC standartlar , Emisyon EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EMC standartlar , Ba kl k

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Özel durumlar bölümüne bak n

Kontrol kart  performans :

Tarama aral : 5 ms

Kontrol kart , USB seri ileti im:

USB standard 1.1 (Tam h z)

USB fi i USB tür B “ayg t” fi i

Bilgisayar ba lant s  standart bir ana bilgisayar/ayg t USB kablosuyla yap l r.

USB ba lant s , besleme voltaj ndan (PELV) ve di er yüksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yal t l r.

USB ba lant s  toprak korumas ndan galvanik izolasyonla yal t lmam t r. VLT AQUA Sürücüsündeki USB konektörüne ba lant  için yal-

n zca izolasyonlu bir dizüstü bilgisayar/PC veya izolasyonlu USB kablosu/dönü türücüsü kullan n.
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10.2 Özel Ko ullar

10.2.1 Azaltman n amac

Azaltma, frekans dönü türücü dü ük hava bas nc nda (yükseklikler), dü ük h zlarda, uzun motor kablolar yla, geni  kesitli kablolarla veya yüksek ortam

s cakl klar nda kullan ld nda göz önünde bulundurulmal d r. Gereken eylem bu bölümde anlat lm t r.

 

10.2.2 Dü ük hava bas nc  için azaltma 

Dü ük hava bas nc nda havan n so utma kapasitesi azal r.

Denizden 1000 m'nin alt ndaki yerlerde azaltma gerekli de ildir ancak denizden 1000 m'nin üstündeki yerlerde ortam s cakl  (TAMB) veya maksimum ç k

ak m  (Iout) gösterilen diyagram do rultusunda azalt lmal d r.

Çizim 10.1: A, B ve C çerçeve boyutu 1x, 2x ve 3x . Denizden 2 km’den daha yüksek yerlerde, DanfossPELV ile ilgili lütfen ile irtibat kurun.

Yüksek rak mda s cakl k dü ürülebilir, böylece yüksek rak mda %100 ç k  ak m  sa lan r. Grafi i okumaya bir örnek olarak 2 km'deki durum haz rlanm t r.

45° C s cakl kta (TAMB, MAX - 3,3 K), ölçülen ç k  ak m n n %91'i kullan labilir. 41,7° C s cakl kta, ölçülen ç k  ak m n n %100'ü kullan labilir.

D, E ve F çerçeve boyutlar

 

10.2.3 Dü ük h zda çal ma için azaltma 

Motor frekans dönü türücüye ba land nda, motorun so utma kapasitesinin yeterli olup olmad n n kontrol edilmesi gereklidir.

Is nma düzeyi çal ma h z  ve süresinin yan  s ra motordaki yüke ba l d r.
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Sabit tork uygulamalar  (CT modu)

Sabit tork uygulamalar nda dü ük RPM de erlerinde sorun olu abilir. Sabit tork uygulamalar nda motorun entegre fan ndan daha az hava gelece i için

dü ük h zlarda motor a r  s nabilir.

Bu nedenle motor ölçülen de erin yar s ndan daha dü ük RPM de erinde sabit olarak çal t r lacaksa motorda ek so utma bulunmal d r (veya bu tür i letim

için tasarlan lan bir motor kullan labilir).

Daha büyük bir motor seçerek motorun yük düzeyini azaltabilirsiniz. Ancak, frekans dönü türücünün tasar m  motor boyutunu s n rlar.

De i ken ( kinci Dereceden) tork uygulamalar  (VT)

Santrifüj pompalar ve fanlar gibi VT uygulamalar nda tork h z n karesiyle, güç de h z n küpüyle orant l  olursa motorun ayr ca so utulmas  veya de erin

azalt lmas  gerekmez.

A a da gösterilen grafiklerde tipik VT e risi bütün h zlarda zorunlu so utma uygulanan maksimum tork ile de eri azalt lm  maksimum tork de erinin

alt ndad r.

Bir VLT FCxxx türü frekans dönü türücübir AF-600 FP sürücü ile 40 °C'de i letilen

Aç klama: VT yükünde tipik tork Zorunlu so utma uygulanan maksimum tork Maksimum tork

Not 1) A r  senkron h z nda çal t rma h zdaki art a ters oranla mevcut motor torkunun azalmas na neden olur. Motora a r  yüklenmeyi önlemek

için bu durumun tasar m a amas nda göz önünde bulundurulmas  gerekir.

 

10.2.4 Performans  garanti etmek için yap lan otomatik adaptasyonlar  

Frekans dönü türücü, iç s cakl k, yük ak m , ara devrede yüksek voltaj ve dü ük motor h z n n kritik düzeylerde olup olmad n  sürekli olarak kontrol eder.

Frekans dönü türücü kritik düzeye yan t olarak anahtarlama frekans n  ayarlayabilir ve/veya frekans dönü türücünün performans n  sa lamak için anah-

tarlama desenini de i tirebilir. Ç k  ak m n  otomatik olarak azaltma kapasitesi, kabul edilebilir çal ma ko ullar n  geni letir.
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So utma Ko ullar 16

Son Rampa Süresi 3-88 79

Stator Kaçak Reaktans 75

Status 53

Su Uygulamalar  Için Etkin Parametre Kurulumu 47

Su Uygulamas  levleri, 29-** 104

Sürücü Kapal  Çevrimi 90

T
Tarihi Ve Saati Ayarlama, 0-70 73

[Tasar m Noktas nda H z Hz] 22-86 100

[Tasar m Noktas nda H z Rpm] 22-85 99

Tekrar Say s  23-04 103

Telif Hakk , Yükümlülük S n rlamas  Ve Revizyon Haklar 4

Terminal 27 Modu 5-01 80

Terminal 29 Yüksek Ref./gerib. De eri 5-53 85

Terminal 42 Ç k  6-50 87

Terminal 42 Ç k  Maks. Ölçe i 6-52 89

Terminal 42 Ç k  Min. Ölçe i 6-51 88

Terminal 53 Dü ük Ref./gerib. De eri 6-14 87

Terminal 53 Dü ük Voltaj 6-10 87

Terminal 53 Yüksek Ref./gerib. De eri 6-15 87

Terminal 53 Yüksek Voltaj 6-11 87

Terminal 54 Dü ük Ref./gerib. De eri 6-24 87

Terminal 54 Dü ük Voltaj 6-20 87

Terminal 54 Yüksek Ref./gerib. De eri 6-25 87

Terminal 54 Yüksek Voltaj 6-21 87

Terminallerin S k l 19

Topraklama Ve It ebekesi 19

Tork Karakteristikleri 156

Tür Kodu Dizesi - Orta Güç 11

Tür Kodu Dizesi (t/c) 12

Dizin
VLT  AQUA Sürücüsü

Kullanma K lavuzu
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U
Usb Ba lant s . 39

Uyan. Ref./fb Fark  22-44 96

[Uyanma H z  Hz] 22-43 96

[Uyanma H z  Rpm] 22-42 96

V
[Valf Rampa Biti  H z n  Kontrol Et Hz] 3-87 78

[Valf Rampa Biti  H z n  Kontrol Et Rpm] 3-86 78

Valf Rampa Süresini Kontrol Et 3-85 78

Varsay lan Ayarlar 105

Varsay lan Ayarlar’dan 59

Veri De erini De i tirme 58

Verileri De i tirme 57

Vlt® Aqua Sürücüsü 4

Voltaj Düzeyi 157

Y
Yaz Saati/yaz 0-74 73

Yaz Saati/yaz Ba lang c  0-76 73

Yaz Saati/yaz Biti i 0-77 73

Yaz l m Sürümü 3

Yüklü S f r Zaman A m  levi 6-01 86

Yüklü S f r Zaman A m  Süresi 6-00 86

[Yüksek H z Gücü Hp] 22-39 96

[Yüksek H z Gücü Kw] 22-38 95

[Yüksek H z Hz] 22-37 95

[Yüksek H z Rpm] 22-36 95

Yüksek Rak mlarda Montaj 7

Z
Zamanl  Eylemler 100

VLT  AQUA Sürücüsü
Kullanma K lavuzu Dizin
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