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Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA M 1 Instrucciones de programacion

1 Instrucciones de

1.1 Panel de control local
1.1.1 Uso del LCP gréfico (GLCP)

Las siguientes instrucciones son validas para el GLCP (LCP 102).

El GLCP esta dividido en cuatro grupos de funciones:
1. Pantalla gréfica con lineas de estado.

2. Teclas de menu y luces indicadoras (LED): seleccion de modo, cambio de parametros y cambio entre las funciones del display.
3.  Teclas de navegacion y luces indicadoras (LED).

4.  Teclas de funcionamiento y luces indicadoras (LED).

Display grafico:
El display LCD tiene iluminacion y cuenta con un total de 6 lineas alfanuméricas. Todos los datos se muestran en el LCP, que puede mostrar hasta cinco
variables de funcionamiento mientras se encuentra en el modo [Status] (Estado).

Lineas del display:

a. Linea de estado: Mensajes de estado que muestran iconos y 150BA018.15

graficos.

b. Lineas 1-2: Lineas de datos del operador que muestran datos

[
y variables definidos o elegidos por el usuario. Si se pulsa la tecla Status 1(0) a
1234rpm 10,4A  43,5Hz

[Status] (Estado), puede afiadirse una linea adicional.
¢.  Linea de estado: Mensajes de estado que muestran texto . 1 43,5Hz b

El display se divide en 3 secciones:

Run OK C
Seccién superior (a) — — — —
muestra el estado cuando esta en dicho modo, o hasta 2 variables si no 2 Status Quick Main Alarm
, . Menu Menu Log
esta en modo de estado o en caso de alarma/advertencia.

Warn.
Alarm

Se muestra el nimero del ajuste activo (seleccionado como ajuste activo en el par. 0-10). Cuando se programe otro ajuste que no sea el activo, el nimero
del ajuste que se estd programando aparecerd a la derecha entre corchetes.

Seccién media (b)
se muestran hasta 5 variables con la unidad correspondiente, independientemente del estado. En caso de alarma/advertencia, se muestra la advertencia
en lugar de las variables.

Puede alternar entre tres pantallas de lectura de estado pulsando la tecla [Status] (Estado).

En cada pantalla de estado se muestran las variables de funcionamiento con diferentes formatos (véase a continuacion).

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 3



M Guia de programacion del convertidor de fre-
1 Instrucciones de programacion cuencia VLT® AQUA

Varios valores de medidas pueden vincularse a cada una de las variables de funcionamiento mostradas. Los valores o medidas que deben mostrarse
pueden definirse mediante los par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 y 0-24, a los que se puede acceder mediante [QUICK MENU] (Men0 rapido), "Q3 Ajustes de
funcion", "Q3-1 Ajustes generales" o "Q3-11 Ajustes de display".

Cada valor o medida de parametro de lectura seleccionado en los par. 0-20 a 0-24 posee su propia escala y su propio nimero de digitos tras una posible
coma decimal. Los valores numéricos grandes se muestran con menos digitos tras la coma decimal.

Ejemplo: lectura actual

525A; 15,2 A 105 A.

Display de estado |
Este es el estado de lectura estandar después del arranque o después de
la inicializacién.

130BP041.10

Utilice [Info] (Informacion) para obtener informacion acerca del valor o
la medida relacionada con las variables de funcionamiento mostradas
(1.1,1.2,1.3,2y3).

En la siguiente ilustracion se muestran las variables de funcionamiento
que se visualizan en el display. 1.1, 1.2 y 1.3 se muestran con un tamafio

pequefio. 2 y 3 se muestran con un tamafio mediano.

Display de estado 11

Vea las variables de funcionamiento (1.1, 1.2, 1.3 y 2) que se muestran
en el display en esta ilustracion.

En el ejemplo estan seleccionadas las variables Velocidad, Intensidad de

motor, Potencia de motor y Frecuencia en la primera y la segunda lineas.

@ 130BP062.10

1.1, 1.2 y 1.3 se muestran en tamafio pequefio. 2 aparece en tamafio
grande.

O
©®

Display de estado I11:

Este estado muestra el evento y la accién asociada del Smart Logic Con-
trol. Para obtener mas informacion, consulte el apartado Smart Logic
Control.

130BP063.10
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Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA M 1 Instrucciones de programacion

Seccion inferior

siempre muestra el estado del convertidor de frecuencia en el modo Es- Seccién sup@r

tado.
Seccién medi<
Tem

Seccién infe@ At

130BP074.10

Ajuste de contraste del display
Pulse [Status] (Estado) y [ A] para oscurecer el display
Pulse [Status] (Estado) y [ ¥] para hacer mas claro el display

Luces indicadoras (LED):

En caso de que se sobrepasen determinados valores de umbral, se iluminaran los LED de alarma y/o advertencia. En el Panel de control aparecera un
texto de alarma y estado.

El indicador de estado On se activa cuando el convertidor de frecuencia recibe tensidn de la red, a través de un terminal de bus CC o del suministro
externo de 24 V. Al mismo tiempo, se enciende la iluminacion de la pantalla.

D LED verde/On: La seccién de control esta funcionando.
. LED amarillo/Warn.: Indica una advertencia.

. LED rojo parpadeante/Alarm: Indica una alarma. g
Warn.

Alarm
130BP044.10

Teclas del GLCP
Teclas de menu

Las teclas del menu se dividen en funciones. Las teclas situadas debajo 7 "
- et Quick Main Alarm
del display y las luces indicadoras se utilizan para ajustar parametros, 1B Menu Menu Log

incluida la opcién de lectura del display durante el funcionamiento nor- 130BP045 10

mal.

[Status] (Estado)
Indica el estado del convertidor de frecuencia y del motor. Se pueden seleccionar 3 lecturas de datos distintas pulsando la tecla [Status] (Estado):
lecturas de 5 lineas, lecturas de 4 lineas o Smart Logic Control.

Utilice [Status] (Estado) para seleccionar el modo de display o para volver al modo Display, tanto desde el modo Menu rapido como desde el modo
Men principal o del de Alarma. Utilice también la tecla [Status] (Estado) para cambiar del modo de lectura simple al doble y viceversa.

[Quick Menu] (Menu rapido)

Permite realizar una configuracion rapida del convertidor de frecuencia. Las funciones mas habituales pueden programarse aqui.

El Menu rapido consta de

- Q1: Mi Menu personal

- Q2: Quick Setup (Configuracion rapida).
- Q3: Ajustes de funciones

- Q5: Cambios realizados

- Q6: Registros

El Ajuste de funciones proporciona un acceso rapido y sencillo a todos los pardmetros necesarios para la mayoria de las aplicaciones de gestion de aguas
y aguas residuales, como par variable, par constante, bombas dosificadoras, bombas de pozo, bombas de refuerzo de presién, bombas mezcladoras,
ventiladores de aireacion y otras aplicaciones de bombeo y ventilacion. Entre otras funciones, también incluye parametros para seleccionar qué variables
mostrar en el LCP, velocidades preseleccionadas digitalmente, escalado de referencias analdgicas, aplicaciones mono y multizona de lazo cerrado y
funciones especificas relacionadas con las aplicaciones de gestion de aguas y aguas residuales.

Se puede acceder de forma inmediata a los parametros del Ment rapido, a menos que se haya creado una contraseiia a través del par. 0-60, 0-61, 0-65

6 0-66.
Es posible cambiar directamente entre modo Men( rapido y modo Menu principal.

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 5
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1 Instrucciones de programacion cuencia VLT® AQUA

[Main Menu] (Menu principal)

Se utiliza para programar todos los parametros.

El acceso a los parametros del MenU principal es inmediato, salvo que haya creado una contrasefia mediante los par. 0-60, 0-61, 0-65 6 0-66. Para la
mayor parte de las aplicaciones de gestion de aguas y aguas residuales no es necesario acceder a los parametros del Men principal, puesto que el Menu
rapido, la Configuracion rapida y los Ajustes de funciones proporcionan un acceso mas rapido y sencillo a los parametros mas utilizados.

Es posible pasar directamente de modo Menu principal al modo Mend rapido y viceversa.

Se puede realizar un acceso directo a los pardmetros presionando la tecla [Main Menu] (Menu principal) durante 3 segundos. El acceso directo pro-
porciona acceso inmediato a todos los parametros.

[Alarm Log] (Registro de alarmas)

muestra una lista con las Ultimas cinco alarmas (numeradas de Al a A5). Para obtener mas detalles sobre una alarma, utilice las teclas de direccion para
sefialar el nimero de alarma y pulse [OK] (Aceptar). Se mostrara informacion sobre el estado del convertidor de frecuencia antes de entrar en el modo
de alarma.

[Back] (Atras) [Info] (Informacién)
conduce al paso o nivel anterior en la estructura de navegacion. muestra informacién sobre un comando, parametro o funcién en cual-
[Cancel] (Cancelar) quier ventana del display. [Info] (informacion) proporciona informacion

anula el ultimo cambio o el Ultimo comando, siempre que el display no detallada cuando es necesario.
Para salir del modo de informacion, pulse [Info] (Informacion), [Back]

(Atras) o [Cancel] (Cancelar).

G
'7%/ ! \nfo I

haya cambiado.

Teclas de navegacion

Las cuatro flechas de navegacion se utilizan para navegar entre las dis-
tintas opciones disponibles en [Quick Menu] (Menl rapido), [Main
Menu] (Mend principal) y [Alarm log] (Registro de alarmas). Utilice las
teclas para mover el cursor.

[OK]
(Aceptar) se utiliza para seleccionar un parametro marcado con el cursor
y para acceder al cambio de un parametro.

130BT117.10

Teclas de funcionamiento
para el control local estan en la parte inferior del panel de control.

130BP046.10
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Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA M 1 Instrucciones de programacion

[Hand on] (Marcha local)

activa el control del convertidor de frecuencia mediante el GLCP. También pone en marcha el motor y, ademas, ahora es posible introducir la referencia

de velocidad del motor mediante las teclas de direccion. Esta tecla puede ser Activada [1] o Desactivada [0] mediante el parametro 0-40 Boton [Hand 1
onjen LCP.

Cuando [[Hand on] (Marcha local)] esta activado, seguiran activas las siguientes sefiales de control:
. [Hand on] (Marcha local) - [Off] (Apagar) - [Auto on] (Automatico)

. Reinicio

. Parada por inercia (motor en inercia hasta parar)

o Cambio de sentido

. Seleccidn de ajuste del bit menos significativo - Seleccion de ajuste del bit mas significativo
. Comando de parada desde la comunicacion serie

D Parada rapida

. Freno de CC

iNOTA!
Las sefiales de parada externas activadas por medio de sefiales de control o de un bus serie anularan los comandos de "arranque"

introducidos a través del LCP.

[Off] (Apagar)
detiene el motor conectado. Esta tecla puede ajustarse en Activado [1] o Desactivado [0] por medio del par. 0-41 Boton [Off] en LCP. Si no se selecciona

ninguna funcion de parada externa y la tecla [Off] (Apagar) esta desactivada, el motor sdlo puede detenerse desconectando la alimentacion de red.

[Auto On] (Automatico)

permite que el convertidor de frecuencia se controle mediante los terminales de control y comunicacion serie. El convertidor de frecuencia se activara
cuando reciba una sefial de arranque de los terminales de control o del bus. Esta tecla puede establecerse en Activado [1] o Desactivado [0] por medio
del parametro 0-42 Boton (Auto On) en LCP.

iNOTA!
Una sefial activa HAND-OFF-AUTO mediante las entradas digitales tendra prioridad sobre las teclas de control [[Hand on] (Marcha

local)] — [Auto on].

[Reset]
Se utiliza para reiniciar el convertidor de frecuencia tras una alarma (desconexion). Esta tecla puede establecerse en Activado [1] o Desactivado [0] con

el pardmetro 0-43, Boton Reset en LCP.

El acceso directo a los parametros
se puede realizar presionando la tecla [Main Menu] (Menu principal) durante 3 segundos. El acceso directo proporciona acceso inmediato a todos los

parametros.

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 7
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1 Instrucciones de programacion M cuencia VLT® AQUA

1.1.2 Transferencia rapida de ajustes de parametros entre varios convertidores de frecuen-
cia

Una vez que se ha completado la configuracion de un convertidor de fre-
150BA027.10

cuencia, es recomendable que almacene los datos en el LCP o0 en un PC

— — — —

utilizando el software de configuracion MCT 10.
Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

=R
@

Warn.
Alarm
—

Almacenamiento de datos en LCP:
1. Ir a par.0-50 Copia con LCP

2. Pulse la tecla [OK] (Aceptar)
3. Seleccione “Trans. LCP tod. par.” (Transferir todos los parametros al LCP)
4. Pulse la tecla [OK] (Aceptar)

Todos los ajustes de parametros se almacenaran en el LCP, mostrandose una barra de progreso. Cuando se alcance el 100%, pulse [OK] (Aceptar).

iNOTA!
Antes de realizar esta operacion, pare el motor.

Ahora ya puede conectar el LCP a otro convertidor de frecuencia y copiar los ajustes de parametros en dicho convertidor.

Trasferencia de datos desde el LCP al convertidor de frecuencia:
1. Ir a par.0-50 Copia con LCP

2. Pulse la tecla [OK] (Aceptar)
3. Seleccione “Tr d LCP tod. par.” (Transferir todos los parametros del LCP)
4. Pulse la tecla [OK] (Aceptar)

En este momento, todos los ajustes de pardmetros almacenados en el LCP se transferiran al convertidor de frecuencia, lo que se indica mediante la barra
de progreso. Cuando se alcance el 100%, pulse [OK] (Aceptar).

iNOTA!
Antes de realizar esta operacion, pare el motor.

1.1.3 Modo de pantalla

En funcionamiento normal, pueden visualizarse continuamente hasta 5 variables de funcionamiento en la zona media del display: 1.1, 1.2 y 1.3, asi como
2y 3.

8 MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Guia de programacion del convertidor de fre- M
cuencia VLT® AQUA 1 Instrucciones de programacion

1.1.4 Modo display - Seleccion de variables para el display

Puede alternar entre tres pantallas de lectura de estado pulsando la tecla [Status] (Estado). 1

En cada pantalla de estado se muestran las variables de funcionamiento con diferentes formatos (véase a continuacion).

Pueden asociarse varias medidas a cada una de las variables de funcionamiento. Defina estas asociaciones mediante los par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 y
0-24.

Cada parametro de lectura seleccionado entre los par. 0-20 y 0-24 posee su propia escala y sus propios digitos tras una posible coma decimal. Cuanto
mayor sea el valor numérico de un parametro, menos digitos se visualizaran tras la coma decimal.
Ej.: Lectura de corriente: 5,25 A; 15,2 A 105 A.

Pantalla de estado |
Este es el estado de lectura estandar después del arranque o después de
la inicializacién.

130BP041.10

Utilice la tecla [INFO] para obtener informacion acerca de las medidas
asociadas a las variables de funcionamiento mostradas (1.1, 1.2, 1.3, 2
y 3).

Fijese en las variables de funcionamiento que se muestran en la pantalla
de esta ilustracion: 1.1, 1.2 y 1.3 se muestran en tamafio pequefio, mien-

tras que 2 y 3 presentan un tamafio mediano.

Pantalla de estado I1:

Fijese en las variables de funcionamiento (1.1, 1.2, 1.3 y 2) que se mues-
tran en la pantalla en esta ilustracion.

En el ejemplo, estan seleccionadas las variables Velocidad, Intensidad de

motor, Potencia de motor y Frecuencia en la primera y segunda lineas.

@ 130BP062.10

1.1, 1.2 y 1.3 se muestran en tamafio pequefio. 2 aparece en tamafio
grande.

O
©®

En las dos pantallas de estado Iy II es posible seleccionar otras variables

de funcionamiento pulsando 4 o V¥ .

Pantalla de estado I11:

Este estado muestra el evento y la accidn asociada del Smart Logic Con-
trol. Para obtener mas informacion, consulte el apartado Smart Logic
Control.

130BP063.10
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1 Instrucciones de programacion

1.1.5 Como utilizar el LCP numérico (NLCP)
Las siguientes instrucciones son validas para el NLCP (LCP 101).

El panel de control esta dividido en cuatro grupos de funciones:
1. Display numérico.

2.  Tecla de menu y luces indicadoras (LED) - cambio de parame-
tros y cambio entre las funciones del display.

3. Teclas de navegacion e indicadores luminosos de tipo (LED ).

4.  Teclas de funcionamiento y luces indicadoras (LED).

iNOTA!
La copia de parametros no es posible con el Panel de
control local numérico (LCP 101).

Seleccione uno de los modos siguientes:

Modo Estado: muestra el estado del convertidor de frecuencia o del
motor.

Si se produce una alarma, el NLCP cambia automaticamente al modo de
estado.

Se pueden mostrar varias alarmas.

Modo configuracion rapida o Ment Principal: muestran pardmetros
y ajustes de los parametros.

Luces indicadoras (LED):

. LED verde/On: Indica si la seccion de control esta funcionando.

. LED amarillo/advertencia: indica una advertencia.
. LED rojo parpadeante/alarma: indica una alarma.

Tecla Menu
[Menu] Seleccione uno de los modos siguientes:
. Status (Estado)

D Quick Setup (Conf. rapida)

. Main Menu (Menu principal)

10

Daofiti

Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA

Tlustracién 1.1: Panel numérico LCP (NLCP)

130BA191.10

0 .
P I e o PO

O
S

3 | on
Wern.
Aarm

JiGlolelC)

Tlustracién 1.2: Ejemplo de presentacion de estado

I

2
|

130BP077.10

Tlustracién 1.3: Ejemplo de presentacion de alarma

0
=1

1308P078.10

i
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cuencia VLT® AQUA M 1 Instrucciones de programacion

Main Menu (Menu principal)

Se utiliza para programar todos los parametros.

Se puede acceder a los parametros de forma inmediata, a menos que se haya creado una contrasefia mediante los parametros par.0-60 Contrasefia 1
ment principal,par.0-61 Acceso a menu princ. sin contrasena,par.0-65 Codigo de mend personal,par.0-66 Acceso a menu personal sin contrasena.

Quick Setup (Configuracion rapida) se utiliza para configurar el convertidor de frecuencia utilizando Unicamente los parametros mas esenciales.
Los valores de los pardmetros pueden cambiarse utilizando las flechas arriba/abajo cuando el valor parpadea.

Para seleccionar Main Menu (Men principal), presione varias veces el boton [Menu] hasta que se ilumine el LED Main Menu (Mend principal).
Seleccione el grupo de parametros [xx-__]y pulse [OK] (Aceptar)

Seleccione el parametro [__-xx] y pulse [OK] (Aceptar)

Si el parametro es un parametro indexado, seleccione el valor del indice y pulse [OK] (Aceptar)

Seleccione el valor de datos deseado y pulse [OK] (Aceptar)

Teclas de navegacion
[Back] (Atras)
se utiliza para volver hacia atras

o
=
o
~
=)
o
o
o
®
B

Las teclas de flecha [A] [V]

se utilizan para desplazarse entre grupos de parémetros, entre pardme-
tros y dentro de éstos.

[OK]

(Aceptar) se utiliza para seleccionar un parametro marcado con el cursor

i Tlustracion 1.4: Ejemplo de display
y para acceder al cambio de un parametro.

Teclas de funcionamiento
Las teclas para el control local estéan en la parte inferior del panel de
control.

130BP046.10

Tlustracién 1.5: Teclas de funcionamiento del Panel de con-
trol numérico (NLCP)

[Hand on] (Marcha local)
activa el control del convertidor de frecuencia a través del LCP. [Hand on] también pone en marcha el motor, y ademas ahora es posible introducir los
datos de velocidad del mismo mediante las teclas de flecha. Esta tecla puede ser Activada [1] o Desactivada [0] con par.0-40 Boton (Hand on) en LCP.

Las sefales de parada externas activadas por medio de sefiales de control o de un bus serie anularan los comandos de "arranque" introducidos a través
del LCP.

Cuando [[Hand on] (Marcha local)] esté activado, seguiran activas las siguientes sefiales de control:
. [Hand on] (Marcha local) - [Off] (Apagar) - [Auto on] (Automatico)

3 Reinicio

. Parada inversa por inercia

o Cambio de sentido

. Seleccion de ajuste del bit menos significativo - Seleccion de ajuste del bit mas significativo
. Comando de parada desde la comunicacién serie

. Parada rapida

. Freno de CC

[Off] (Apagar)
detiene el motor conectado. Esta tecla puede ser Activada [1] o Desactivada [0] con par.0-41 Boton (Off) en LCP.

Si no se selecciona ninguna funcion de parada externa y la tecla [Off] (Apagar) esta desactivada, se puede detener el motor desconectando la alimentacion
de red.

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 11



Guia de programacion del convertidor de fre-
1 Instrucciones de programacion M cuencia VLT® AQUA

[Auto On] (Automético)

permite que el convertidor de frecuencia se controle mediante los terminales de control y comunicacion serie. El convertidor de frecuencia se activara
cuando reciba una sefial de arranque de los terminales de control o del bus. Esta tecla puede ser Activada[1] o Desactivada[0] con par.0-42 [Auto activ.]
llave en LCP.

iNOTA!
Una sefial HAND-OFF-AUTO activa mediante las entradas digitales tendra prioridad sobre las teclas de control [Hand on] (Marcha local)
- [Auto on].

[Reset]
Se utiliza para reiniciar el convertidor de frecuencia tras una alarma (desconexion). Esta tecla puede ser Activada [1] o Desactivada [0] con par.
0-43 Boton (Reset) en LCP.

1.1.6 Ajuste de parametros

El convertidor de frecuencia puede emplearse practicamente para cualquier tarea, por lo que ofrece un gran nimero de parametros. La serie ofrece dos
modos de programacion para elegir: el modo Menu rapido y el modo Menu principal.

Este segundo modo proporciona acceso a todos los parametros. El primero conduce al usuario a los parametros que permiten programar la mayoria
de las aplicaciones de gestion de aguas/aguas residuales.

Podra cambiar un pardmetro independientemente del modo de programacion que elija, es decir, tanto en el modo Ment rapido como en el modo Menu
principal.

1.1.7 Modo Quick Menu [Menu rapido]

El GLCP proporciona acceso a todos los pardmetros que se muestran en los Menus rapidos. Para ajustar parametros utilizando el botdn [Quick Menu]
(Menu rapido):

Al pulsar [Quick Menu], se muestran en la lista las distintas areas de las que consta el MenU rapido.

Ajuste eficaz de parametros para aplicaciones de gestion de

aguas

Puede establecer facilmente los parametros para la inmensa mayoria de las aplicaciones de gestion de aguas y aguas residuales utilizando simplemente
la tecla [Quick Menu] (Menu rapido).

La forma 6ptima de ajustar parametros mediante la tecla [Quick Menu] (Menu rapido) es siguiendo estos pasos:
1. Pulse [Quick Setup] (Configuracion répida) para seleccionar los ajustes basicos del motor, tiempos de rampa, etc.

2. Pulse [Ajustes de funcion] para ajustar las funciones necesarias del convertidor, si es que no estan incluidas en los ajustes del Men( rapido.
3. Seleccione uno de estos ajustes: Ajustes generales, Ajustes de lazo abierto o Ajustes de lazo cerrado.

Se recomienda realizar los ajustes en el orden de la lista.

0 o Par. Designacion [Unidades]
| 001  Idioma
Fapido b 1-20 Potencia motor [kw]
| & 1-22 Tensién del motor vl
5 1-23 Frecuencia del motor [Hz]
1-24 Intensidad del motor [A]
1-25 Veloc. nominal del motor [RPM]
3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa [s]
3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa [s]
4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM]
Tlustracion 1.6: Vista del MenU réapido. 413 Limite alto veloc. motor [RPM]
1-29 Adaptacion Automatica del Motor (AMA)

Tabla 1.1: Pardmetros de Configuracion rapida

12 MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Guia de programacion del convertidor de fre- M
cuencia VLT® AQUA 1 Instrucciones de programacion

Si se selecciona Sin funcicn en el terminal 27, no sera necesaria ninguna conexion a +24 V en el mismo para permitir el arranque.
Si se selecciona Inercia (valor predeterminado en fabrica) en el par. Terminal 27, es necesaria una conexion a +24 V para activar el arranque.

iNOTA!
Para obtener descripciones detalladas acerca de los pardmetros, consulte la siguiente seccion sobre Explicaciones sobre los Pardmetros més Frecuen-

tes.

1.1.8 Q3: Ajustes de funciones

El Ajuste de funciones proporciona un acceso rapido y sencillo a todos los pardmetros necesarios para la mayoria de las aplicaciones de gestion de aguas
y aguas residuales, como par variable, par constante, bombas, bombas dosificadoras, bombas de pozo, bombas de refuerzo de presion, bombas mez-
cladoras, ventiladores de aireacion y otras aplicaciones de bombeo y ventilacion. Entre otras funciones, también incluye parametros para seleccionar qué
variables mostrar en el LCP, velocidades preseleccionadas digitalmente, escalado de referencias analdgicas, aplicaciones mono y multizona de lazo cerrado

y funciones especificas relacionadas con las aplicaciones de gestion de aguas y aguas residuales.

Coémo acceder al Ajuste de funcion. Ejemplo

S S
S =]
— o
— n
& Fy
o o
[52] (2]
~— ~—
Ilustracién 1.7: Paso 1: Encienda el convertidor de frecuen- Tlustracién 1.10: Paso 4: Aparecen las opciones de Ajustes
cia (el LED se ilumina) de funcion. Seleccione 03-1 Ajustes generales. Pulse [OK]
(Aceptar)
o
-
= S
& 3
o n
2 3
o
(2]
~—

Tlustracién 1.8: Paso 2: Pulse el boton [Quick Menu] (MenU
rapido) (aparecen las opciones del Menu rapido). Tlustracién 1.11: Paso 5: Use las teclas de navegacion arri-
ba/abajo para desplazarse hasta, por ejemplo, 03-12 Sa/i-

das analogicas. Pulse [OK] (Aceptar)

130BT112.10

130BA502.10

Tlustracién 1.9: Paso 3: Use las teclas de navegacion arriba/

abajo para desplazarse por los Ajustes de funcién. Pulse
[OK] (Aceptar) Tlustracion 1.12: Paso 6: Seleccione el parametro 6-50 7er-

minal 42 salida. Pulse [OK] (Aceptar)
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0.000Fpm 0.000
03-12
E-50 Terminal 42 Output

Speed

130BA503.10

Tlustracién 1.13: Paso 7: Use las teclas de navegacion arri-
ba/abajo para seleccionar entre las distintas opciones. Pulse
[OK] (Aceptar)

Los parametros de Ajuste de funcion estan agrupados de la siguiente forma:

Q3-1 Ajustes generales

Q3-10 Ajustes del reloj Q3-11 Ajustes del display Q3-12 Salida analdgica Q3-13 Relés
0-70 Ajustar fecha y hora 0-20 Linea de pantalla pequefia 1.1 |6-50 Terminal 42 salida Relé 1 = 5-40 Relé de funcién
0-71 Formato de fecha 0-21 Linea de pantalla pequefia 1.2 | 6-51 Terminal 42 salida esc. min. Relé 2 = 5-40 Relé de funcion
0-72 Formato de hora 0-22 Linea de pantalla pequefia 1.3 |6-52 Terminal 42 salida esc. max. Opciodn relé 7 = 5-40 Relé de
funcion
0-74 Horario de verano 0-23 Linea de pantalla grande 2 Opcidn relé 8 = 5-40 Relé de
funcion
0-76 Inicio del horario verano 0-24 Linea de pantalla grande 3 Opciodn relé 9 = 5-40 Relé de
funcion
0-77 Fin del horario de verano 0-37 Texto de display 1
0-38 Texto de display 2
0-39 Texto de display 3

Q3-2 Ajustes de lazo abierto

Q3-20 Referencia digital Q3-21 Referencia analégica

3-02 Referencia minima 3-02 Referencia minima

3-03 Referencia maxima 3-03 Referencia maxima

3-10 Referencia interna 6-10 Tension baja Terminal 53

5-13 Terminal 29 entrada digital 6-21 Tension alta Terminal 53

5-14 Terminal 32 entrada digital 6-14 Term. 53 valor bajo ref. /realim
5-15 Terminal 33 entrada digital 6-15 Term. 53 valor alto de ref. /realim

Q3-3 Ajustes de lazo cerrado

Q3-30 Ajustes de realimentacién Q3-31 Ajustes del PID

1-00 Modo de configuracion 20-81 Control normal/inverso de PID
20-12 Unidad referencia/realimentacion 20-82 Velocidad arranque PID [RPM]
3-02 Referencia minima 20-21 Valor de consigna 1

3-03 Referencia maxima 20-93 Ganancia proporcional de PID
6-10 Tension baja Terminal 54 20-94 Tiempo integral de PID

6-21 Tension alta terminal 54

6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim
6-25 Term. 54 valor alto ref./realim
6-00 Tiempo Limite Cero Activo
6-01 Funcién Cero Activo
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1.1.9 Modo Menu principal

Tanto el GLCP como el NLCP proporcionan acceso al Menu principal. El
modo de Menu principal se selecciona pulsando la tecla [Main Menu]
(Men principal). La ilustracién 6.2 muestra la lectura de datos resultante
que aparece en el display del teclado GLCP.

De la linea 2 a la linea 5 del display hay una lista de grupos de parametros
que pueden seleccionarse con los botones arriba y abajo.

Cada parametro tiene un nombrey un nimero que es siempre el mismo, independientemente del modo de programacion. En el modo Mend principal, los

1 Instrucciones de programacion

Tlustracién 1.14: Ejemplo de display.

130BP066.10

parametros se dividen en grupos. El primer digito numérico del parametro (por la izquierda) indica el grupo de parametro. Ademas,

Todos los parametros se pueden modificar en el Men( principal. La configuracion de la unidad (par.1-00 Modo Configuracion) determinara otros para-
metros disponibles para su programacion. Por ejemplo, al seleccionar Lazo cerrado se activan parametros adicionales relacionados con el funcionamiento

en lazo cerrado. Al afiadir tarjetas opcionales a la unidad, se activan parametros adicionales asociados al dispositivo opcional.

1.1.10 Seleccion de parametros

En el modo Mend principal, los parédmetros se dividen en varios grupos.
Seleccione un grupo de parametros utilizando las teclas de navegacion.e
Se puede acceder a los siguientes grupos de parametros:

N© de grupo

OOAAUTHAWNH—O

Grupo de parametros:
Funcionam./Display
Carga/Motor

Frenos
Referencias/Rampas
Limites/Advertencias
E/S digital

E/S analdgica

Comunic. y opciones
Profibus

Fieldbus CAN

LonWorks

Smart Logic

Funciones especiales
Informacion del convertidor
Lecturas de datos
Lecturas de datos 2
Convertidor lazo cerrado
Lazo cerrado ext.
Funciones de aplicacion
Funciones de tiempo
Modo Incendio
Controlador en cascada
Opcion E/S analégica MCB 109

Tabla 1.2: Grupos de parametros.

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

15



1 Instrucciones de programacion

Tras seleccionar un grupo de parametros, seleccione un parametro con
las teclas de navegacion.

En la zona central del display GLCP se muestra el nimero y el nombre
del parametro, asi como el valor del parametro seleccionado.

1.1.11 Cambio de datos

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA

Tlustracion 1.15: Ejemplo de display.

130BP067.10

El procedimiento para modificar los datos es el mismo, independientemente de que se seleccione un parametro en el Menu principal o en el Men( rapido.

Pulse [OK] (Aceptar) para modificar el parametro seleccionado.

El procedimiento para modificar los datos depende de si el parametro seleccionado representa un valor de dato numérico o un valor de texto.

1.1.12 Cambio de un valor de texto

Si el parametro seleccionado es un valor de texto, cambie el valor de texto
con las teclas de navegacion arriba/abajo.

La tecla arriba aumenta el valor y la tecla abajo lo disminuye. Coloque el
cursor sobre el valor que desee guardar y pulse [OK] (Aceptar).

1.1.13 Cambio de un grupo de valores de datos numéricos

Si el parametro elegido representa un valor de dato numérico, puede
cambiar el valor del dato seleccionado con las teclas de navegacion <>
y las teclas de navegacion arriba/abajo. Utilice las teclas de navegacion
<> para mover el cursor horizontalmente.

Utilice las teclas de navegacion arriba/abajo para modificar el valor del
dato. La tecla arriba aumenta el valor del dato y la tecla abajo lo reduce.
Coloque el cursor sobre el valor que desee guardar y pulse [OK] (Acep-
tar).

o
~—
)
O
o
o
o
o
(2]
—
Tlustracién 1.16: Ejemplo de display.
o
~—
@
O
o
o
o
o
(2]
—
Tlustracién 1.17: Ejemplo de display.
o
~—
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~
o
o
o
o
(2]
—
Tlustracién 1.18: Ejemplo de display.
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1.1.14 Cambio de valor de datos, Paso a paso

Algunos parametros pueden cambiarse de forma escalonada (por intervalos) o de forma continua. Esto es aplicable a par.1-20 Potencia motor [kW],
par. 1-22 Tension motory a par.1-23 Frecuencia motor.

Estos parametros van tomando los distintos valores de datos numéricos de un grupo de valores, o bien toman valores de datos numéricos en continuo
cambio.

1.1.15 Lecturay programaciéon de parametros indexados

Los parametros se indexan cuando se sitian en una pila circular.
Del par.15-30 Reg. alarma. codigo de fallo al par.15-32 Reg. alarma: hora contienen un registro de fallos que puede consultarse. Elija un parametro,
pulse [OK] (Aceptar) y utilice las teclas de navegacion arriba/abajo para desplazarse por el registro de valores.

Utilice el par.3-10 Referencia interna como otro ejemplo:

Elija el parametro, pulse [OK] (Aceptar) y utilice las teclas de navegacion arriba/abajo para desplazarse por los valores indexados. Para cambiar el valor
del parametro, seleccione el valor indexado y pulse [OK] (Aceptar). Cambie el valor utilizando las teclas arriba/abajo. Pulse [OK] (Aceptar) para aceptar
el nuevo ajuste. Pulse [Cancel] (Cancelar) para cancelar. Pulse [Back] (Atras) para salir del parametro.

1.1.16 Inicializacion a Ajustes predeterminados
Puede poner todos los parametros del convertidor de frecuencia a los ajustes predeterminados de dos formas distintas:
Inicializaciéon recomendada (a través de par.14-22 Modo funcionamiento)

1. Seleccion par.14-22 Modo funcionamiento 6.  Vuelva a conectar el suministro eléctrico. El convertidor ya esta

2. Pulse [OK] (Aceptar) reiniciado.
3 Seleccione "Inicializacién" 7. Vuelva a poner par.14-22 Modo funcionamiento a Funciona-

miento normal.
4. Pulse [OK] (Aceptar)

5. Desconecte la alimentacion de red y espere a que se apague la
pantalla.

iNOTA!
Reinicia los parametros seleccionados en Mi menl personal con los ajustes predeterminados de fabrica.

par.14-22 Modo funcionamiento se inicializa todo excepto:

par. 14-50 Filtro RFI

par. 8-30 Protocolo

par.8-31 Direccion

par.8-32 Velocidad en baudios

par.8-35 Retardo respuesta min.

par.8-36 Retardo respuesta max.

par.8-37 Retardo max. intercarac.

par.15-00 Horas de funcionamiento to par.15-05 Sobretension
par.15-20 Registro historico: Evento to par.15-22 Registro historico. Tiempo
par.15-30 Reg. alarma: cddigo de falloto par.15-32 Reg. alarma. hora
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Inicializacién manual

1. Desconecte la unidad de la red eléctrica y espere a que se apague la pantalla.

2a. Pulse [Status] - [Main Menu] - [OK] (Estado - Menu principal - Aceptar) al mismo tiempo mientras enciende el Display grafico LCP
102

2b. Pulse [Menu] mientras enciende el display numérico LCP 101

3. Suelte las teclas después de 5 segundos.

4, Ahora, el convertidor de frecuencia se encuentra configurado con los ajustes predeterminados.

Con este parametro se inicializa todo excepto: par.15-00 Horas de funcionamiento, par.15-03 Arranques, par.15-04 Sobretemperat., par.
15-05 Sobretension.

iNOTA!
Cuando lleve a cabo una inicializacion manual, también se reiniciara la comunicacion serie, par. 14-50 Filtro RFIy los ajustes de registro

de fallos.
Elimina los parametros seleccionados en par.25-00 Controlador de cascada.

iNOTA!
Tras la inicializacion y la reconexién de energia, el display no mostraré informacion hasta pasados un par de minutos.
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2 Descripcion del parametro

2.1.1 Ajuste de parametros

Vision general de los grupos de parametros 2

Grupo Titulo Funcién

0- Func. / Display Pardmetros relacionados con las funciones fundamentales del convertidor de frecuencia,
el funcionamiento de los botones del LCP y la configuracion de su display.

1- Carga / Motor Grupo de parametros de ajustes del motor.

2- Frenos Grupo de parametros para ajustar caracteristicas de freno del convertidor de frecuencia.

3- Ref./Rampas Parametros de control de referencias, definiciones de limitaciones y configuracion de la
reaccion del convertidor de frecuencia a los cambios .

4- Lim./Advert. Grupo de parametros para configurar limites y advertencias.

5- E/S digital Grupo de parametros para configurar entradas y salidas digitales.

6- E/S analdgica Grupo de parametros para configurar las entradas y salidas analdgicas.

8- Comunic. y opciones Grupo de parametros para configurar comunicaciones y opciones.

9- Profibus Grupo de parametros especificos de Profibus.

10- Bus de campo DeviceNet Grupo de parametros para parametros especificos DeviceNet.

11- LonWorks Grupo para parametros de LonWorks.

13- Smart Logic Grupo de parametros para Smart Logic Control.

14- Funciones especiales Grupo de pardmetros para configurar funciones especiales del convertidor de frecuencia.

15- Informacion del convertidor Grupo de parametros con informacion sobre el convertidor, tal como datos de funciona-
miento, configuracion de hardware y versiones de software.

16- Lecturas de datos Grupo de parametros para lectura de datos, esto es, referencias reales, tensiones, co-
rrientes, alarmas, advertencias y cddigos de estado.

18- Informacion vy lectura de datos Este grupo de parametros contiene los 10 Gltimos registros de mantenimiento preventivo.

20- Convertidor lazo cerrado Este grupo de parametros se utiliza para configurar el controlador PID de lazo cerrado
que controla la frecuencia de salida de la unidad.

21- Lazo cerrado ampliado Parametros para configurar los tres controladores PID de lazo cerrado ampliado.

22- Funciones de aplicacion Estos parametros supervisan las aplicaciones de gestion de aguas.

23- Funciones de tiempo Estos parametros se utilizan para realizar acciones de periodicidad diaria o semanal; p.
€j., distintas referencias para horas laborables/no laborables.

25- Funciones basicas del controlador en cas- Pardmetros para configurar el Controlador en cascada basico para el control secuencial

cada de muiltiples bombas.

26- Opcion E/S analégica MCB 109 Parametros para configurar la opcion de E/S analdgica MCB 109.

27- Controlador en cascada ampliado Pardmetros para configurar el controlador en cascada ampliado.

29- Funciones para aplicaciones de gestion  Parametros para el ajuste de funciones especificas de gestion de aguas.

de aguas.
31- Opcidén Bypass Pardmetros para configurar la opcion de bypass

Tabla 2.1: Grupos de parametros
Las descripciones y selecciones de parametros se muestran en el display grafico (GLCP) o numérico (NLCP). (Consulte la seccién 5 para obtener mas
informacion). Para acceder a los parametros, pulse la tecla [Quick Menu] (MenU rapido) o [Main Menu] (MenU principal) en el panel de control. El menu

rapido se utiliza principalmente para poner en marcha la unidad proporcionando sdlo los parametros estrictamente necesarios para iniciar su funciona-
miento. El menu principal proporciona acceso a todos los parametros que permiten programar detalladamente la aplicacion.

Todos los terminales de entrada/salida analdgica y digital son multifuncionales. Todos los terminales tienen funciones predeterminadas de fabrica ade-
cuadas para la mayoria de aplicaciones de gestion de aguas pero, si se necesitan otras funciones especiales, deben programarse en los grupos de
parametros 5 6 6.

2.2 Menu principal - Funcionamiento y display - Grupo O
2.2.1 0-** Func. / Display

Pardmetros relacionados con las funciones fundamentales del convertidor de frecuencia, el funcionamiento de los botones del LCP y la configuracién del
display LCP.

2.2.2 0-0* Ajustes basicos

Grupo de parametros para ajustes basicos del convertidor de frecuencia.
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0-01 Idioma
Option: Funcion:

Define el idioma que se usara en el display.

[0] * English

0-02 Unidad de velocidad de motor

Option: Funcion:
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
Lo que muestre el display depende de los ajustes de par.0-02 Unidad de velocidad de motory par.
0-03 Ajustes regionales. Los ajustes predeterminados de par.0-02 Unidad de velocidad de motory
par.0-03 Ajustes regionales dependen de la region del mundo en que se suministre el convertidor
de frecuencia, pero pueden reprogramarse segiin sea necesario.

iNOTA!
Cambiar la Unidad de velocidad del motor pondra algunos parametros a sus va-
lores iniciales. Se recomienda seleccionar primero la unidad de velocidad del

motor, antes de modificar otros parametros.

[0] RPM Selecciona mostrar los pardmetros y variables de la velocidad del motor (p. €j., referencias, reali-
mentaciones y limites) en términos de velocidad del motor (en RPM).

[1] * Hz Selecciona mostrar los parametros y variables de la velocidad del motor (p. €j., referencias, reali-
mentaciones y limites) en términos de frecuencia de salida al motor (en Hz).

0-03 Ajustes regionales

Option: Funcion:
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
Lo que muestre el display depende de los ajustes de par.0-02 Unidad de velocidad de motory par.
0-03 Ajustes regionales. Los ajustes predeterminados de par.0-02 Unidad de velocidad de motory
par.0-03 Ajustes regionales dependen de la region del mundo en que se suministre el convertidor
de frecuencia, pero pueden reprogramarse seguin sea necesario.

[o] * Internacional Ajusta la unidades de par.1-20 Potencia motor [kW] a kW, y el valor predeterminado de par.
1-23 Frecuencia motor [50 Hz].

[1] Norteamérica Ajusta la unidades de par.1-21 Potencia motor [CV] a CV, y el valor predeterminado de par.
1-23 Frecuencia motor a 60 Hz.

El ajuste que no se utilice se hace invisible.

0-04 Estado operacion en arranque

Option: Funcion:
Seleccionar el modo de funcionamiento cuando se vuelve a conectar el convertidor de frecuencia a
la tension de red cuando funciona en modo manual (local).

[o] * Auto-arranque Vuelve a arrancar el convertidor de frecuencia manteniendo la misma referencia local y las mismas
condiciones de arranque/parada (aplicadas por [Hand ON]/[Off] en el LCP o arranque manual a
través de una entrada digital), que tenia el convertidor al apagarlo.

[1] Par. forz., ref. guard Utiliza la referencia guardada [1] para detener el convertidor de frecuencia pero mantener al mismo
tiempo en memoria la referencia local de velocidad previa a la parada. Después de que se conecte
la tension de red y después de recibir un comando de arranque (utilizando el boton [Hand On]
(Marcha manual) del LCP o mediante un comando Arranque manual desde una entrada digital), el
convertidor de frecuencia vuelve a arrancar y funciona a la velocidad de referencia guardada.
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2.2.3 0-1* Operac. de ajuste

Defina y controle los ajustes de parametros individuales.

El convertidor de frecuencia cuenta con cuatro ajustes de parametros que pueden programarse independientemente unos de otros. Esto hace que el
convertidor de frecuencia sea muy flexible y sea capaz cumplir los requisitos de muchos esquemas de control de sistemas AQUA diferentes, lo que muchas

veces supone un ahorro en el coste de equipamientos externos. Por ejemplo, pueden utilizarse para programar el convertidor de frecuencia de modo que 2
se acomode a un esquema de control en un ajuste (p. €j., funcionamiento de dia), y a otro esquema de control en otro ajuste (p. €j., funcionamiento de

noche). Estos ajustes puede utilizarlos de forma alternativa un equipo de acondicionamiento de aire (AHU) o un equipo OEM auténomo para programar
de idéntico modo todos los convertidores de frecuencia de serie de manera que los distintos modelos de una gama tengan los mismos parametros y,
después, durante la produccion o puesta en marcha, simplemente seleccionar un ajuste especifico en funcién del modelo, dentro de esa gama, donde
esté instalado el convertidor de frecuencia.

El ajuste activo (es decir, el ajuste con el que funciona el convertidor de frecuencia) puede seleccionarse en el parametro 0-10, y se muestra en el display
del LCP. El ajuste multiple permite cambiar de ajuste, con el convertidor de frecuencia en funcionamiento o parado, mediante una entrada digital o a
través de comandos de comunicacion serie (p. €j., para el funcionamiento de ahorro nocturno). Si es necesario cambiar de ajuste durante el funciona-
miento, asegurese de programar el parametro 0-12 de forma adecuada. Para la mayoria de las aplicaciones AQUA no sera necesario programar el
parametro 0-12, aunque haya que cambiar de ajuste en funcionamiento, pero es posible que sea necesario para aplicaciones muy complejas que utilicen
toda la flexibilidad que proporciona el ajuste multiple. El parametro 0-11 permite modificar los parametros de cualquiera de los ajustes mientras el
convertidor de frecuencia sigue funcionando en el ajuste activo, que no tiene por qué ser el ajuste que se estd modificando. El parametro 0-51 permite
copiar ajustes de parametros entre los distintos ajustes, lo que hace posible una puesta en marcha mas rapida si se necesitan ajustes de parametros
similares para los diferentes ajustes.

0-10 Ajuste activo

Option: Funcioén:
Seleccione el ajuste en el que va a funcionar el convertidor de frecuencia.
Utilice par.0-51 Copia de ajustepara copiar un ajuste sobre otro o sobre todos los demas ajustes.
Para evitar configuraciones contradictorias del mismo parametro en ajustes diferentes, enlace los
ajustes entre si utilizando par.0-12 Ajuste actual enlazado a. Detenga el convertidor de frecuencia
antes de cambiar entre ajustes en los que los parametros marcados como 'no modificables durante
el funcionamiento' tengan valores diferentes.
Los parametros "no modificables durante el funcionamiento" estan marcados como FALSO en las
listas de parametros de la seccion Listas de parametros

[0] Ajuste de fabrica No se puede cambiar. Contiene el conjunto de datos Danfoss, y puede utilizarse como fuente de
datos para devolver los demds ajustes a un estado conocido.

[1]* Ajuste activo 1 Los ajustes Ajuste 1 [1] a Ajuste 4 [4] son los cuatro distintos ajustes de parametros en los que
pueden programarse todos los parametros.

[2] Ajuste activo 2
[3] Ajuste activo 3
[4] Ajuste activo 4
[9] Ajuste activo Se utiliza para la seleccion remota de ajustes utilizando entradas digitales y el puerto de comuni-

caciones serie. Este ajuste utiliza los ajustes del par.0-12 Ajuste actual enlazado a.

0-11 Ajuste de programacion

Option: Funcion:
Seleccionar el ajuste a editar (es decir, a programar) durante el funcionamiento; bien el ajuste activo
o bien uno de los ajustes no activos. El nimero de ajuste que se esta editando se muestra en el
LCP (entre paréntesis).

[0] Ajuste de fabrica no puede modificarse pero es til como fuente de datos para devolver los demas ajustes a un estado
conocido.
[1] Ajuste activo 1 Ajuste activo 1 [1] a Ajuste activo 4 [4] se pueden editar libremente durante el funcionamiento,

independientemente del ajuste activo actual.

[2] Ajuste activo 2
[3] Ajuste activo 3
[4] Ajuste activo 4
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[91*

0-12 Ajuste actual enlazado a

Option:

22

Ajuste activo

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA

(es decir, el ajuste con el que estd funcionando el convertidor de frecuencia), también puede edi-
tarse durante el funcionamiento. La edicion de parametros en el ajuste seleccionado se hace
normalmente en el LCP, pero también puede hacerse a través de cualquiera de los puertos de
comunicacion serie.

Funcion:

Solo es necesario programar este parametro si se requiere cambiar los ajustes mientras el motor
esta en marcha. Asegura que los parametros que "no son modificables en funcionamiento" tienen
el mismo ajuste en todos los ajustes relevantes.

Para permitir cambios de un ajuste a otro sin conflictos durante el funcionamiento del convertidor
de frecuencia, enlace los ajustes que contienen parametros que no se pueden modificar durante el
funcionamiento. El enlace garantizara la sincronizacion de los valores de los parametros "no modi-
ficables durante el funcionamiento" al cambiar de un ajuste a otro en funcionamiento. Los para-
metros "no modificables durante el funcionamiento" pueden ser identificados porque estan
marcados como FALSO en las listas de parametros de la seccion Listas de parametros.

La caracteristica par.0-12 Ajuste actual enlazado a se utiliza cuando estd seleccionado Ajuste mul-
tiple en par.0-10 Ajuste activo. El ajuste multiple puede utilizarse para cambiar de un ajuste a otro
durante el funcionamiento (es decir, mientras el motor esta en marcha).

Ejemplo:

Utilice el Ajuste multiple para cambiar del Ajuste activo 1 al Ajuste activo 2 mientras el motor esta
en marcha. Programe primero el Ajuste 1 y después aseglrese de que éste y el Ajuste 2 estan
sincronizados (o 'enlazados'). La sincronizacion se puede hacer de dos maneras:

1. Cambie la edicion de ajuste a Ajuste 2 [2] en par.0-11 Ajuste de programacion y ponga par.
0-12 Ajuste actual enlazado a a Ajuste 1 [1]. Esto iniciara el proceso de enlace (sincronizacion).

130BP075.10

OR

2. Estando en Ajuste 1, copie el Ajuste 1 al Ajuste 2 utilizando par.0-50 Copia con LCP. Después,
ajuste par.0-12 Ajuste actual enlazado a a Setup 2 [2]. Esto comenzara el proceso de enlace.

130BP076.10

Después de realizar el enlace, par.0-13 Lectura: Ajustes relacionados mostrara {1,2} para indicar
que todos los parametros 'No modificables durante el funcionamiento™ son ahora los mismos en el
Ajuste 1y el Ajuste 2. Si se realiza un cambio de un parametro 'No modificable durante el funcio-
namiento', p. €j. par.1-30 Resistencia estator (Rs),, en el Ajuste 2, se cambiara también automati-
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camente en el Ajuste 1. Ahora ya es posible cambiar del Ajuste 1 al Ajuste 2 durante el
funcionamiento.

[0] * Sin relacionar

[1] Editar ajuste 1

[2] Editar ajuste 2 2
[3] Editar ajuste 3

[4] Editar ajuste 4

0-13 Lectura: Ajustes relacionados

Matriz [5]

Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 255 N/A] Ver una lista de todos los ajustes relacionados mediante par.0-12 Ajuste actual enlazado a. E| pa-

rametro tiene un indice por cada ajuste de parametro. El valor del parametro mostrado para cada
indice indica qué ajustes estan enlazados a ese ajuste del parametro.

Indice Valor LCP
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3

4 {4}

Tabla 2.2: Ejemplo: se enlazan los ajustes 1y 2

0-14 Lectura: Prog. ajustes / canal

Range: Funcién:

0 N/A* [-2147483648 - 2147483647 N/A] Ver la configuracion de par.0-11 Ajuste de programacion para cada uno de los cuatro diferentes
canales de comunicacion. Cuando el nimero se muestra en hexadecimal, como en el LCP, cada
numero representa un canal.

Los nimeros 1 a 4 representan un nimero de ajuste; "F" significa ajuste de fabrica y "A" ajuste
activo. Los canales son, de derecha a izquierda, LCP, bus FC, USB, HPFB1-5.

Ejemplo: el nimero AAAAAA21h significa que el bus FC ha seleccionado Ajuste 2 en par.0-11 Ajuste
de programacion, el LCP ha seleccionado Ajuste 1 y todos los demas utilizan el ajuste activo.

2.2.4 0-2* Display LCP

Definir las variables a mostrar en el panel de control local grafico (LCP).

iNOTA!
Consulte los parametros par.0-37 Texto display 1, par.0-38 Texto display 2y par.0-39 Texto display 3 para obtener informacion sobre
como escribir textos para el display

0-20 Linea de pantalla pequefia 1.1

Option: Funcién:

Seleccionar una variable para mostrar en la linea 1, posicion izquierda.

[0] Ninguna Ningln valor de pantalla seleccionado
[37] Texto display 1 Codigo de control actual
[38] Texto display 2 Es posible escribir una cadena de texto individual para mostrarla en el LCP o para ser leida a través

de la comunicacion serie.

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 23



2 Descripcién del parametro

[39]

[89]
[953]
[1005]
[1006]
[1007]
[1013]

[1115]
[1117]
[1118]
[1500]
[1501]
[1502]
[1600]

[1601]

[1602]

[1603]
[1605]
[1609]
[1610]
[1611]
[1612]
[1613]
[1614]
[1615]
[1616]
[1617]

[1618]

[1622]
[1630]
[1632]

[1633]

[1634]

[1635]
[1636]
[1637]
[1638]
[1639]

24

Texto display 3

Lectura de fecha y hora

Cédigo de advertencia de Profibus
Lectura contador errores transm.
Lectura contador errores recepcion
Lectura contador bus desac.

Parametro de advertencia

Cdd. de advertencia LON
Revision XIF

Revision LON Works
Horas de funcionamiento
Horas funcionam.
Contador kWh

Cddigo de control

Referencia [Unidad]

Referencia %

Cédigo de estado
Valor real princ. [%]
Lectura personalizada
Potencia [kW]
Potencia [CV]
Tension del motor
Frecuencia del motor
Intensidad del motor
Frecuencia [%]

Par [Nm]

Velocidad [RPM]

Térmico motor

Par [%]
Tension bus CC

Energia freno / s

Energia freno / 2 min

Temp. disipador

Carga térmica del convertidor
Int. Nom. inv.

Int. Max. inv.

Estado ctrlador. SL

Temp. tarjeta control.

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA

Es posible escribir una cadena de texto individual para mostrarla en el LCP o para ser leida a través
de la comunicacion serie.

Muestra la fecha y la hora actuales.

Muestra advert. de comunicacion de Profibus.

Ver el nimero de errores de transmision del control CAN desde el tltimo encendido.
Ver el nimero de errores de recepcion de control CAN desde el Ultimo encendido.
Ver el niumero de eventos de bus desactivado producidos desde el Gltimo encendido.

Ver un codigo de advertencia especifico de DeviceNet. Se asigna un bit independiente a cada ad-
vertencia.

Muestra las advertencias especificas LON.

Muestra la version del archivo de la interfaz externa del chip Neuron C en la opcion LON.
Muestra la version de software del programa de aplicacion del chip Neuron C en la opcidn LON.
Ver el nimero de horas que ha estado funcionado el convertidor de frecuencia.

Visualiza el nimero de horas de funcionamiento del motor.

Visualiza el consumo eléctrico en kWh.

Ver el codigo de control enviado desde el convertidor de frecuencia mediante el puerto de comu-
nicaciones serie, en codigo hexadecimal.

Referencia total (la suma de referencia digital, analdgica, interna, de bus, mantenida, de enganche
y arriba-abajo) en la unidad seleccionada.

Referencia total (la suma de referencia digital, analdgica, interna, de bus, mantenida, de enganche
y arriba-abajo) en tanto por ciento.

Cédigo de estado actual.

Indica una o mas advertencias en cddigo hexadecimal.

Ver las lecturas definidas por el usuario tal como estan definidas en los par. 0-30, 0-31 y 0-32.
Potencia real consumida por el motor en kW.

Potencia real consumida por el motor en CV.

Tension suministrada al motor.

Frecuencia del motor, es decir, la frecuencia de salida del convertidor de frecuencia en Hz.
Corriente de fase del motor medida como valor efectivo.

Frecuencia del motor, es decir, la frecuencia de salida del convertidor de frecuencia, en porcentaje.
La carga actual del motor en forma de porcentaje del par nominal del motor.

Velocidad en RPM (revoluciones por minuto), es decir, la velocidad del eje del motor en lazo cerrado,
basandose en los datos de la placa de caracteristicas del motor introducidos, en la frecuencia de
salida y en la carga del convertidor de frecuencia.

Carga térmica del motor, calculada por la funcién ETR. Consulte también el grupo de parametros
1-9* Temperatura Motor.

Muestra el par actual desarrollado en porcentaje.
Tension del circuito intermedio en el convertidor de frecuencia.

Potencia actual de freno transferida a una resistencia de freno externa.
La potencia se indica como un valor instantaneo.

Potencia de freno transferida a una resistencia de freno externo. La potencia media se calcula de
manera continua durante los Ultimos 120 seg.

Temperatura del disipador actual del convertidor de frecuencia. El limite de desconexién es 95 + 5
°C, y el de reconexion, 70 £ 5 °C.

Porcentaje de carga de los inversores.

Intensidad nominal del convertidor de frecuencia.
La intensidad maxima del convertidor de frecuencia.
Estado de la accién ejecutada por el controlador.

Temperatura de la tarjeta de control.
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[1650]
[1652]
[1653]
[1654]
[1655]
[1656]
[1660]

[1661]
[1662]
[1663]
[1664]
[1665]

[1666]
[1667]
[1668]
[1669]
[1670]
[1671]
[1672]
[1673]
[1675]
[1676]
[1677]

[1680]
[1682]

[1684]
[1685]
[1686]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[1696]

[1830]
[1831]
[1832]
[1833]
[1834]
[1835]
[2117]
[2118]

Referencia externa
Realimentacién [Unidad]
Referencia Digi pot
Realim. 1 [Unidad]
Realim. 2 [Unidad]
Realim. 3 [Unidad]

Entrada digital

Ajuste interruptor terminal 53
Entrada analdgica 53
Ajuste interruptor terminal 54
Entrada analdgica 54

Salida analdgica 42 [mA]

Salida digital [bin]

Entrada de frecuencia #29 [Hz]
Entrada de frecuencia #33 [Hz]
Salida pulsos #27 [Hz]

Salida pulsos #29 [Hz]

Salida Relé [bin]

Contador A

Contador B

Entrada analdgica X30/11
Entrada analdgica X30/12
Salida analdgica X30/8 [mA]

Bus de campo CTW 1

Bus de campo REF 1

Opcién comun. STW
Puerto FCCTW 1

Puerto FC REF 1

Cédigo de alarma

Cddigo de alarma 2

Céd. de advertencia
Codigo de advertencia 2
Cédigo estado ampliado
Cddigo estado ampliado 2

Cédigo mantenimiento

Entrada analdgica X42/1
Entrada analdgica X42/3
Entrada analdgica X42/5
Sal. anal. X42/7 [V]

Sal. anal. X42/9 [V]

Sal. anal. X42/11 [V]
Referencia 1 amp. [Unidad]

Realim. 1 amp. [Unidad]

2 Descripcién del parametro

Suma de la referencia externa como porcentaje (suma de analdgica/pulso/bus).

Valor de la sefial en unidades, tomado de la entrada o entradas digitales programadas.
Ver la contribucion del potenciémetro digital al valor total de la referencia actual.

Ver valor de Realimentacion 1. Consulte también el par. 20-0%*.

Ver valor de Realimentacion 2. Consulte también el par. 20-0*. 2

Ver valor de Realimentacién 3. Consulte también el par. 20-0%*.

Muestra el estado de la sefial en los 6 terminales digitales (18, 19, 27, 29, 32 y 33). El bit mas a la
izquierda corresponde a la entrada 18. ‘0’ = sefial baja; 1’ = sefial alta

Ajuste del terminal de entrada 53. Intensidad = 0; Tension = 1.
Valor real en la entrada 53 como referencia o valor de proteccion.
Ajuste del terminal de entrada 54. Intensidad = 0; Tension = 1.
Valor real en la entrada 54 como valor de referencia o de proteccion.

Valor real en mA en la salida 42. Utilice el par. 6-50 para seleccionar la variable representada por
la salida 42.

Valor binario de todas las salidas digitales.

Valor actual de la frecuencia aplicada en el terminal 29 como entrada de impulso.

Valor actual de la frecuencia aplicada en el terminal 33 como entrada de impulso.

Valor actual de los pulsos en el terminal 27 en modo de salida digital.

Valor actual de los pulsos en el terminal 29 en modo de salida digital.

Ver los ajustes de todos los relés.

Ver el valor actual del contador A.

Ver el valor actual del contador B.

Valor actual de la sefial en la entrada X30/11 (tarjeta de E/S de propodsito general Opcion)
Valor actual de la sefial en la entrada X30/12 (tarjeta de E/S de propdsito general opcional)

Valor actual en la salida X30/8 (tarjeta de E/S de propdsito general opcional) Utilice el par. 6-60
para seleccionar la variable a mostrar.

Cddigo de control (CTW) recibido del bus maestro.

Valor de referencia principal enviado con el cddigo de control a través de la red de comunicacion
serie, por ejemplo, desde el BMS, el PLC o cualquier otro controlador maestro.

Cédigo de estado ampliado de opcién de comunicaciones Fieldbus.

Cédigo de control (CTW) recibido del bus maestro.

Codigo de estado (STW) enviado al bus maestro.

Una o mas alarmas en cédigo hexadecimal (utilizado para comunicaciones serie)

Una o mas alarmas en cddigo hexadecimal (utilizado para comunicaciones serie)

Una o mas advertencias en codigo hexadecimal (utilizado para comunicaciones serie)

Una o mas advertencias en codigo hexadecimal (utilizado para comunicaciones serie)

Una o varias condiciones de estado en cddigo hexadecimal (utilizado para comunicaciones serie)
Una o varias condiciones de estado en codigo hexadecimal (utilizado para comunicaciones serie)

Los bits reflejan el estado de los eventos de mantenimiento preventivo programados en el grupo
de parametros 23-1*

Muestra el valor de la sefial aplicada al terminal X42/1 en la tarjeta de E/S analdgica.
Muestra el valor de la sefial aplicada al terminal X42/3 en la tarjeta de E/S analdgica.
Muestra el valor de la sefial aplicada al terminal X42/5 en la tarjeta de E/S analdgica.
Muestra el valor de la sefial aplicada al terminal X42/7 en la tarjeta de E/S analdgica.
Muestra el valor de la sefial aplicada al terminal X42/9 en la tarjeta de E/S analdgica.
Muestra el valor de la sefial aplicada al terminal X42/11 en la tarjeta de E/S analégica.
El valor de la referencia para el controlador de lazo cerrado ampliado 1

El valor de la sefial de realimentacion para el controlador de lazo cerrado ampliado 1
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[2119] Salida 1 amp. [%] El valor de la salida del controlador de lazo cerrado ampliado 1

[2137] Referencia 2 amp. [Unidad] El valor de la referencia para el controlador de lazo cerrado ampliado 2

[2138] Realim. 2 amp. [Unidad] El valor de la sefial de realimentacion para el controlador de lazo cerrado ampliado 2

[2139] Salida 2 amp. [%] El valor de la salida del controlador de lazo cerrado ampliado 2

[2157] Referencia 3 amp. [Unidad] El valor de la referencia para el controlador de lazo cerrado ampliado 3

[2158] Realim. 3 amp. [Unidad] El valor de la sefial de realimentacion para el controlador de lazo cerrado ampliado 3

[2159] Salida amp. [%] El valor de la salida del controlador de lazo cerrado ampliado 3

[2230] Potencia sin caudal La potencia sin caudal calculada para la velocidad actual de funcionamiento.

[2580] Estado cascada Estado de funcionamiento del controlador en cascada

[2581] Estado bomba Estado de funcionamiento de cada bomba controlada por el controlador en cascada
iNOTA!

Consulte la Guia de programacion del convertidor de frecuencia VLT®PAQUA, MG.20.0X.YY, para obtener informacion deta-
llada.

0-21 Linea de pantalla pequefia 1.2

Option: Funcion:
Seleccionar una variable para mostrar en la linea 1, posicién central.

[1662] *  Entrada analdgica 53 Las opciones son las mismas que para el par. 0-20 Linea de pantalla pequera 1.1.

0-22 Linea de pantalla pequefia 1.3
Option: Funcion:
Seleccionar una variable para mostrar en la linea 1, posicion derecha.

[1614] *  Intensidad motor Las opciones son las mismas que para el par. 0-20 Linea de pantalla pequera 1.1.

0-23 Linea de pantalla grande 2

Option: Funcion:
Seleccionar una variable para mostrar en la linea 2. Las opciones son las mismas que para el par.
0-20 Linea de pantalla pequena 1.1.

[1615] *  Frecuencia

0-24 Linea de display grande 3

Option: Funcion:

[1652] *  Realimentacion [Unidad] Seleccionar una variable para mostrar en la linea 2. Las opciones son las mismas que para el par.
0-20 Linea de pantalla pequeria 1.1.

0-25 Mi Menu personal

Matriz [50]
Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 9.999 N/A] Definir hasta 50 parametros a incluir en el Menl personal Q1, al que se accede con la tecla [Quick

Menu] (Menu rapido) del LCP. Los parametros se mostraran en el Menu personal Q1 en el orden
programado en este parametro indexado. Para eliminar un parametro, ajuste su valor a '0000'.
Por ejemplo, esto puede utilizarse para proporcionar un acceso rapido y sencillo de 1 hasta 50
parametros que se modifiquen con regularidad (por ejemplo, por razones de mantenimiento) o, en
el caso de un OEM, para permitir una puesta en marcha sencilla de su equipo.

2.2.5 LCP Lectura personalizada, par. 0-3*

Es posible personalizar los elementos del display con diversos fines: *Lectura personalizada. Valor proporcional a la velocidad (lineal, cuadrada o clbica
dependiendo de la unidad seleccionada en par.0-30 Unidad de lectura personalizada) *Texto en pantalla. Cadena de texto almacenada en un parametro.
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Lectura personalizada

El valor calculado que se mostrara se basa en la configuracion de par.0-30 Unidad de lectura personalizada, par.0-31 Valor min. de lectura personaliza-
da (solo lineal), par.0-32 Valor max. de lectura personalizada, par.4-13 Limite alto veloc. motor [RPM], par. 4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]y en la
velocidad actual.

Lectura personalizada (valor) 2
P 16-09

Unldad de lectura 4 4

personalizada P 0-30 g

Valor méx. -

P 0-32

Valor min. i

Sélo unidades lig

0-31
Velocidad del motor
Limit d
0 voTocfdosal pcgglm;nofeor

P 4-13 (RPM)
P 4-14 (Hz)

La relacién dependera del tipo de unidad seleccionada en par.0-30 Unidad de lectura personalizada.

Tipo de unidad Relacion de velocidad
Sin dimensién Lineal
Velocidad

Caudal, volumen

Caudal, masa

Velocidad
Longitud
Temperatura
Presion Cuadratica
Potencia Cubica
Option: Funcion:
Programar un valor para ser mostrado en el display del LCP. El valor tiene una relacion lineal, cua-
dratica o cubica con la velocidad. Esta relacion depende de la unidad seleccionada (ver tabla
anterior). El valor real calculado se puede leer en par.16-09 Lectura personalizada, y mostrarse en
el display seleccionando Lectura personalizada [16-09] en par. 0-20 Linea de pantalla pequera
1.1a par. 0-24 Linea de pantalla grande 3.
[0]
[1]* %
[5] PPM
[10] 1/min
[11] RPM
[12] PULSO/s
[20] I/s
[21] I/min
[22] I/h
[23] m3/s
[24] m3/min

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 27



M Guia de programacion del convertidor de fre-

2 Descripcion del parametro cuencia VLT® AQUA

[30] kg/s

[32] kg/h

[34] t/h

[41] m/min

[60] °C

[71] bar

[73] kPa

[75]

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM

[126] ft3/min

[130] Ib/s

[132] Ib/h

[141] ft/m

[160] °F

[171] libras/pulg.2

[173] pies WG

[180] cv

0-31 Valor min. de lectura personalizada
Range: Funcion:
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0-32 Valor max. de lectura personalizada

Range: Funcion:

100.00 Cus- [par. 0-31 - 999999.99 CustomRea- Este parametro establece el maximo valor a mostrar cuando la velocidad del motor ha alcanzado el
tomReadou-doutUnit] valor ajustado para par.4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]y par. 4-14 Limite alto veloc. motor
tUnit* [Hz].

0-37 Texto display 1

Range: Funcioén:

0 N/A* [0 -0 N/A] En este parametro es posible escribir una cadena de texto individual para mostrarla en el LCP o para
ser leida a través de la comunicacion serie. Si se va a mostrar de forma permanente, seleccione
Texto display 1 en el par. 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1, par. 0-21 Linea de pantalla pequena
1.2, par. 0-22 Linea de pantalla pequeriia 1.3, par. 0-23 Linea de pantalla grande 2 o par. 0-24 Linea
de pantalla grande 3. Utilice los botones A o ¥ del LCP para cambiar un caracter. Utilice los botones
<y » para mover el cursor. Cuando un caracter quede resaltado por el cursor, este caracter puede

cambiarse. Utilice los botones A o ¥ del LCP para cambiar un caracter. Para insertar un caracter,

coloque el cursor entre dos caracteres y pulse 4 o V.

0-38 Texto display 2
Range: Funcién:

0 N/A* [0 -0 N/A] En este parametro es posible escribir una cadena de texto individual para mostrarla en el LCP o para
ser leida a través de la comunicacion serie. Si se va a mostrar permanentemente, seleccione Texto
display 2 en los par. 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1,par. 0-21 Linea de pantalla pequena
1.2,par. 0-22 Linea de pantalla pequeia 1.3,par. 0-23 Linea de pantalla grande 2 o par. 0-24 Linea

de pantalla grande 3. Utilice los botones 4 o ¥ del LCP para cambiar un caracter. Utilice los botones
< y » para mover el cursor. Cuando un caracter esta resaltado por el cursor, puede cambiarse.

Para insertar un caracter, coloque el cursor entre dos caracteres y pulse 4 o V.

0-39 Texto display 3
Range: Funcién:

0 N/A* [0 -0 N/A] En este parametro es posible escribir una cadena de texto individual para mostrarla en el LCP o para
ser leida a través de la comunicacion serie. Si se va a mostrar permanentemente, seleccione Texto
display 3 en los par. 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1,par. 0-21 Linea de pantalla pequena 1.2,
par. 0-22 Linea de pantalla pequena 1.3, par. 0-23 Linea de pantalla grande 2 o par. 0-24 Linea de

pantalla grande 3. Utilice los botones A o ¥ del LCP para cambiar un caracter. Utilice los botones
<y » para mover el cursor. Cuando un caracter esta resaltado por el cursor, puede cambiarse. Es

posible insertar un caracter colocando el cursor entre dos caracteres y pulsando el boton A o V.

2.2.6 Teclado LCP, 0-4*

Activar, desactivar y proteger con contrasefia teclas individuales del teclado del LCP.

0-40 Boton (Hand on) en LCP

Option: Funcion:

[0] Desactivado Sin funcion

[1] * Activado Tecla [Handon] activada

[2] Contrasefia Evitar el arranque no autorizado en modo manual. Si par.0-40 Boton (Hand on) en LCP 0-40 Boton

[Hand on] en LCP esta incluido en Mi menu personal, definir la contrasefia en par.0-65 Cddigo de
menu personal 0-65 Contrasefia menl personal. Si no es asi, defina la contrasefia en par.
0-60 Contrasefia menu principal 0-60 Contrasefia menu principal.
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0-41 Boton (Off) en LCP

Option: Funcion:

[0] Desactivado Sin funcion

[1]* Activado Tecla [Off] activada

[2] Contrasefia Evitar parada no autorizada. Si par.0-41 Boton (Off) en LCP 0-41 tecla [Off] del LCP esta incluido

en Mi menu personal, definir la contrasefa en par.0-65 Codigo de ment personal 0-65 Contrasefia
menU personal. Si no es asi, defina la contrasefia en par.0-60 Contrasefia menu principal-60 Con-
trasefia menu principal.

0-42 [Auto activ.] llave en LCP

Option: Funcion:

[0] Desactivado Sin funcion

[1]* Activado Tecla [Auto on] activada

[2] Contrasenfa Evitar arranque no autorizado en modo Auto. Si par.0-42 [Auto activ. ] llave en LCP esta incluido en

Mi men0 personal, definir la contrasefia en par.0-65 Codigo de ment personal. Si no es asi, defina
la contrasefia en par.0-60 Contrasefia menu principal.

0-43 Boton (Reset) en LCP

Option: Funcion:

[0] Desactivado Sin funcion

[1]* Activado Tecla [Reset] activada

[2] Contrasefia Evitar reinicio no autorizado. Si par.0-43 Boton (Reset) en LCP esta incluido en par. 0-25 Mi mend

personal, defina contrasefia en par.0-65 Cddigo de mend personal. Si no es asi, defina la contrasefia
en par.0-60 Contrasefia menu principal.

2.2.7 0-5* Copiar/Guardar

Copiar ajustes de parametros entre configuraciones y desde/hacia el LCP.

0-50 Copia con LCP

Option: Funcioén:
[o] * No copiar Sin funcion
[1] Trans. LCP tod. par. Copia todos los parametros de todos los ajustes desde la memoria del convertidor de frecuencia a

la memoria del LCP. Prara propdsitos de reparacion, es recomendable copiar todos los parametros
en el LCP después de la puesta en servicio.

[2] Tr d LCP tod. par. Copia todos los parametros de todos los ajustes desde la memoria del LCP hacia la memoria del
convertidor de frecuencia.

[3] Tr d LCP par ind tam Copia solo los parametros que sean independientes del tamafio del motor. La Gltima seleccién puede
utilizarse para programar varios dispositivos con la misma funcidn sin perturbar los datos que ya se
han ajustado.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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0-51 Copia de ajuste

Option: Funcion:

[0] * No copiar Sin funcion

[1] Copiar al ajuste 1 Copia todos los parametros del ajuste de programacion actual (definido en par.0-11 Ajuste de pro-
gramacion) al ajuste 1. 2

[2] Copiar al ajuste 2 Copia todos los parametros del ajuste de programacion actual (definido en par.0-11 Ajuste de pro-

gramacion) al ajuste 2.

[3] Copiar al ajuste 3 Copia todos los parametros del ajuste de programacion actual (definido en par.0-11 Ajuste de pro-
gramacion) al ajuste 3.

[4] Copiar al ajuste 4 Copia todos los parametros del ajuste de programacion actual (definido en el par.0-11 Ajuste de
programacion) al ajuste 4.

[9] Copiar a todos Copia los parametros del ajuste actual a cada uno de los ajustes 1 a 4.

2.2.8 0-6* Contraseina

Definir el acceso con contrasefia a los menus.

0-60 Contrasefia menu principal

Range: Funcion:

100 N/A* [0 - 999 N/A] Definir la contrasefia para acceder al menu principal con la tecla [Main Menu]. Si par.0-61 Acceso
a ment princ. sin contrasefia esta ajustado como Acceso total[0], se ignora este parametro.

0-61 Acceso a menu princ. sin contrasefa

Option: Funcién:

[0] * Acceso total Desactiva la contrasefia definida en par.0-60 Contrasefia menu principal.

[1] Sélo lectura Evita la modificacion no autorizada de los parametros del Men( principal.

[2] Sin acceso Evita la visualizacion y modificaciéon no autorizadas de los parametros del MenU principal.
[16]

Si se selecciona Acceso total [0], los parametros par.0-60 Contrasefia mend principal,par.0-65 Codigo de menu personal y par.0-66 Acceso a menu
personal sin contrasefia se ignoraran.

0-65 Coédigo de menu personal

Range: Funcion:

200 N/A* [0 - 999 N/A] Definir la contrasefia para acceder a Mi menu personal con la tecla [Quick Menu]. Si par.0-66 Acceso
a menu personal sin contrasera esta ajustado como Acceso total[0] se ignorara este parametro.

0-66 Acceso a menu personal sin contrasefia

Option: Funcion:

[o] * Acceso total Desactiva la contrasefia definida en par.0-65 Codigo de menu personal.

[1] Sélo lectura Evita la edicién no autorizada de parametros de Mi menu personal.

[2] Sin acceso Evita la visualizacion y edicion no autorizada de parametros de Mi ment personal.
[16]

Si par.0-61 Acceso a menu princ. sin contrasefia esta ajustado como Acceso total[0] se ignorara este parametro.
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2.2.9 Ajustes del reloj, 0O-7*

Ajuste la fecha y la hora del reloj interno. El reloj interno puede utilizarse, por ejemplo, para las Acciones temporizadas, el Registro de energia, los Analisis
de tendencias, las indicaciones de fecha y hora de las alarmas, los Datos registrados y el Mantenimiento preventivo.

El reloj puede programarse para el horario de verano, los dias laborables y no laborables de la semana con 20 excepciones incluidas (vacaciones etc.).
Aunque los ajustes de hora pueden realizarse con el LCP, también pueden establecerse con acciones programadas y funciones de mantenimiento pre-
ventivo mediante la herramienta de software MCT10.

iNOTA!

El convertidor de frecuencia no dispone de alimentacion auxiliar para la funcién de reloj, por lo que la fecha y hora ajustadas se
reiniciaran al valor predeterminado (2000-01-01 00:00) después de un apagdn, a menos que se haya instalado un médulo de reloj de
tiempo real con alimentacion auxiliar. Si no se instala ningin modulo de bateria auxiliar, sélo se recomienda utilizar la funcion de reloj
si el convertidor de frecuencia esta integrado en un sistema externo que utilice comunicaciones serie y que mantenga la sincronizacion
horaria de los equipos de control. En el par. 0-79, Fallo de reloj, se puede programar una Advertencia por si acaso no se ajusta
correctamente el reloj como, por ejemplo, después de un apagon.

0-70 Ajustar fechay hora

Range: Funcioén:

2000-01-01 [2000-01-01 00:00] Ajusta la fecha y la hora del reloj interno. El formato a utilizar se ajusta en los par. 0-71 y 0-72.

00:00 -

2099-12-01 iNOTA!

23:59 * Este parametro no muestra la hora real. Esta puede leerse en el par. 0-89. El reloj
no comenzara a contar hasta que se realice un ajuste distinto al predeterminado.

0-71 Formato de fecha

Option: Funcion:

[0] * AAAA-MM-DD Ajusta el formato de fecha que se utilizara en el LCP.
[1] DD-MM-AAAA Ajusta el formato de fecha que se utilizara en el LCP.
[2] MM/DD/AAAA Ajusta el formato de fecha que se utilizara en el LCP.

0-72 Formato de hora

Option: Funcion:

Ajusta el formato de hora que se utilizara en el LCP.
[0] * 24h
[1] 12 h

0-73 Diferencia zona horaria

Range: Funcion:

0.00* [-12.00 - 13.00] Ajusta la diferencia de zona horaria en UTC, lo que resulta necesario para el ajuste automatico del
horario de verano.

0-74 Horario de verano

Option: Funcion:
Seleccione como debe gestionarse el horario de verano. Para gestionarlo de forma manual intro-
duzca la fecha de inicio y la fecha de fin en los par.0-76 Inicio del horario de veranoy par.0-77 Fin
del horario de verano.

[0] * No

[2] Manual

0-76 Inicio del horario de verano

Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Ajusta la fecha y hora en la que comienza el horario de verano. La fecha se programa en el formato
seleccionado en el par. 0-71 Formato de fecha.
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0-77 Fin del horario de verano

Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Ajusta la fecha y hora en la que termina el horario de verano. La fecha se programa en el formato
seleccionado en el par. 0-71 Formato de fecha.

0-79 Fallo de reloj 2
Option: Funcioén:

Activa o desactiva la advertencia del reloj si no se ha ajustado ni reiniciado el reloj tras un corte de
suministro y no hay ninguna fuente de alimentacion auxiliar instalada.

[0] * Desactivado

[1] Activado

0-81 Dias laborables

Matriz de siete elementos [0]-[6] que se muestra bajo el nimero de pardmetro en el display. Pulse OK y desplacese por los elementos mediante los

botones A y v del LCP.

Option: Funcion:
Ajuste para cada dia de la semana si es un dia laborable o no. El primer elemento de la matriz es
Lunes. Los dias laborables se utilizan para las acciones temporizadas.

[0] * No

[1] Si

0-82 Dias laborables adicionales

Matriz de 5 elementos [0]-[4] que se muestra bajo el nimero de parametro en el display. Pulse OK y desplacese por los elementos mediante los

botones A y v del LCP.

Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Define las fechas de los dias laborables adicionales que normalmente no lo serian conforme al par.
0-82 Dias laborables adicionales.

0-83 Dias no laborables adicionales

Matriz de 15 elementos [0]-[14] que se muestra bajo el nimero de parametro en el display. Pulse OK y desplacese por los elementos mediante los
botones A y v del LCP.
Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Define las fechas de los dias laborables adicionales que normalmente no lo serian conforme al par.
0-81 Dias laborables.

0-89 Lectura de fecha y hora
Range: Funcién:
0 N/A* [0 -0 N/A] Muestra la fecha y la hora actuales. La fecha y la hora se actualizan continuamente.

El reloj no comenzara a contar hasta que se realice un ajuste distinto al predeterminado en
par. 0-70 Ajustar fecha y hora.
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2.3 Menu principal - Carga y motor - Grupo 1

2.3.1 Ajustes generales, 1-0*

2 Definir si el convertidor de frecuencia funciona en lazo abierto o lazo cerrado.

1-00 Modo Configuracion

Option: Funcion:

[o] * Lazo abierto La velocidad del motor se determina aplicando una referencia de velocidad o ajustando la velocidad
deseada en modo manual.
El modo de lazo abierto también se utiliza si el convertidor de frecuencia forma parte de un sistema
de control de lazo cerrado basado en un controlador PID externo que proporciona una sefial de
referencia de velocidad como salida.

[3] Lazo cerrado La velocidad del motor se determinaréd mediante una referencia procedente del controlador PID
integrado, variando la velocidad del motor como parte de un proceso de control de lazo cerrado
(p.€j. presion o caudal constantes) El controlador PID debe configurarse en los par. 20-** o a través
de los ajustes de funcion a los que se accede pulsando el boton [Quick Menu] (Menu rapido).

iNOTA!
Este parametro no se puede cambiar cuando el motor esta en marcha.

iNOTA!
Cuando se configura para lazo cerrado, los comandos Cambio de sentido y Arranque y cambio de sentido no invertirén el sentido de

giro del motor.

1-03 Caracteristicas de par

Option: Funcioén:

[0] Par constante Se utiliza para controlar la velocidad de los compresores de hélice y vaivén. Proporciona una tension
optimizada para una caracteristica de carga de par constante del motor en todo el rango hasta 15
Hz.

[1] Par variable Se utiliza para controlar la velocidad de las bombas centrifugas y de los ventiladores. También se
utiliza para controlar mas de un motor desde el mismo convertidor de frecuencia (por ejemplo,
varios ventiladores de un condensador o de una torre de refrigeracion). Proporciona una tension
optimizada para una caracteristica de carga de par cuadrada del motor.

[2] Optim. auto. energia CT Se utiliza para mantener un control energético dptimo de la velocidad de los compresores de hélice
y vaivén. Ofrece una tensidn optimizada para una caracteristica de carga de par constante del motor
en todo el rango hasta 15 Hz pero, ademas, la funcion AEO adaptara la tensién exactamente a la
situacion de carga actual, lo que reducird el consumo energético y el ruido audible del motor. Para
obtener un rendimiento éptimo, debe ajustarse correctamente el cos phi del factor de potencia del
motor. Este valor se ajusta en el par. 14-43, Cosphi del motor. Este parametro tiene un valor pre-
determinado que se ajusta automaticamente al programar los datos del motor. Estos ajustes
garantizan una tension éptima del motor, pero si el motor requiere un ajuste del cos phi, debe
realizarse una funcion AMA mediante el par. 1-29, Adaptacidén automatica del motor (AMA). Casi
nunca es necesario ajustar manualmente el parametro de factor de potencia del motor.

[31* Optim. auto. energia VT Se utiliza para mantener un control energético dptimo de la velocidad de las bombas centrifugas y
los ventiladores. Ofrece una tension optimizada para una caracteristica de carga de par cuadrado
del motor pero, ademas, la funcion OAE adaptara la tension exactamente a la situacion de carga
actual, lo que reducira el consumo energético y el ruido audible del motor. Para obtener un rendi-
miento dptimo, debe ajustarse correctamente el cos phi del factor de potencia del motor. Este valor
se ajusta en el par. 14-43, Cosphi del motor. Este parametro tiene un valor predeterminado que se
ajusta automaticamente al programar los datos del motor. Estos ajustes garantizan una tension
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optima del motor, pero si el motor requiere un ajuste del cos phi, debe realizarse una funcién AMA
mediante el par. 1-29, Adaptacion automatica del motor (AMA). Casi nunca es necesario ajustar
manualmente el parametro de factor de potencia del motor.

2.3.2 1-2* Datos de motor

El grupo de parametros 1-2* comprende los datos de la placa de caracteristicas del motor conectado.
No se pueden cambiar los parametros del grupo 1-2 con el motor en marcha.

iNOTA!
Cambiar el valor de estos parametros afecta a los ajustes de otros parametros.

1-20 Potencia motor [kKW]

Range: Funcion:

4.00 kw* [0.09 - 3000.00 kW] Introduzca la potencia nominal del motor en kW conforme a la placa de caracteristicas del mismo.
El valor predeterminado se corresponde con la salida nominal de la unidad.
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha. Dependiendo de las selecciones rea-
lizadas en par.0-03 Ajustes regionales, se hace invisible el par.1-20 Potencia motor [kW] o par.
1-21 Potencia motor [CV].

1-21 Potencia motor [CV]

Range: Funcioén:

4.00 hp* [0.09 - 3000.00 hp] Introducir la potencia nominal del motor en CV conforme a la placa de caracteristicas del mismo. El
valor predeterminado se corresponde con la salida nominal de la unidad.
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
Dependiendo de las selecciones realizadas en el par. 0-03 Ajustes regionales, se hace invisible par.
1-20 Potencia motor [kW] o par.1-21 Potencia motor [CV] Potencia motor.

1-22 Tension del motor

Range: Funcién:

Dependien- [200 - 1000 V] Introducir la tensién nominal del motor, conforme a la placa de caracteristicas del mismo. El valor
te del tama- predeterminado se corresponde con la salida nominal de la unidad.

fio*

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-23 Frecuencia motor

Range: Funcion:

50. Hz* [20 - 1000 Hz] Seleccionar la frecuencia del motor a partir de los datos de la placa de caracteristicas del motor.Para
el funcionamiento a 87 Hz con motores de 230/400 V, ajuste los datos de la placa de caracteristicas
para 230 V/50 Hz. Adapte par.4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]y par.3-03 Referencia maxima a
la aplicacion de 87 Hz.

iNOTA!
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-24 Intensidad motor

Range: Funcién:
7.20 A* [0.10 - 10000.00 A] Introduzca la intensidad nominal del motor segun la placa de caracteristicas del mismo. Los datos
se utilizan para calcular el par motor, la proteccion térmica del mismo, etc.
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iNOTA!
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-25 Veloc. nominal motor

Range: Funcion:
1420. RPM* [100 - 60000 RPM] Introducir el valor de la velocidad nominal del motor segtn los datos de la placa de caracteristicas
del mismo. Estos datos se utilizan para calcular compensaciones automaticas del motor.

iNOTA!
No se puede cambiar este parametro con el motor en marcha.

1-28 Comprob. rotacién motor

Option: Funcion:
A continuacion de la instalacion y conexion del motor, esta funcion permite verificar la correcta
direccion de rotacion del motor. Al activar esta funcién se anulan los comandos por cualquier bus
o entrada digital, excepto el bloqueo externo y la parada de seguridad (si se incluyen).

[0] * No La comprobacion de la rotacion del motor no estd activa.

[1] Activado La comprobacion de la rotacion del motor esta activada. Una vez activada, el display muestra:

"iNota! El motor puede girar en direccién equivocada".

Pulsando [OK], [Back] o [Cancel] (Aceptar, Atras o Cancelar) se borra el mensaje y se muestra otro nuevo: "Pulse [Hand on] para arrancar el motor.
Pulse [Cancel] para cancelar". Pulsando [Hand on] se arranca el motor a 5 Hz en direccion hacia adelante y el display muestra: "Motor en funcionamiento.
Compruebe que la direccion de rotacion es la correcta. Pulse [Off] para detener el motor". Pulsando [Off] se detiene el motor y se resetea el parametro
par.1-28 Comprob. rotacion motor. Si la direccidn de rotacion del motor es incorrecta, deben intercambiarse dos cables de fase del motor. IMPORTANTE:

l Antes de desconectar los cables de fase, desconecte la alimentacion de red.

1-29 Adaptacion automéatica del motor (AMA)

Option: Funcion:

La funcion AMA optimiza el rendimiento dinamico del motor optimizando automaticamente los pa-
rametros avanzados del mismo par.1-30 Resistencia estator (Rs) a par.1-35 Reactancia princ.
(Xh)) con el motor parado.

[0] * No Sin funcion

[1] Act. AMA completo realiza el AMA de la resistencia del estétor Rs, la resistencia del rotor Ry, la reactancia de fuga del
estdtor X1, la reactancia de fuga del rotor Xz y la reactancia principal Xn.

[2] Act. AMA reducido realiza solo en el sistema un AMA reducido de la resistencia del estator Rs. Seleccione esta opcion
si se utiliza un filtro LC entre el convertidor de frecuencia y el motor.

Active la funcion AMA pulsando la tecla [Hand on] después de seleccionar [1] 6 [2]. Véase también la seccion Adaptacion automatica del motor. Tras una
secuencia normal, el display mostrara el mensaje: “Pulse [OK] para finalizar AMA”. Después de pulsar la tecla [OK], el convertidor de frecuencia esta listo
para su uso.

Nota:

. Para obtener la mejor adaptacion del convertidor de frecuencia, ejecute el AMA en un motor frio.

36 MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA M 2 Descripcion del parametro

AMA no se puede realizar mientras el motor esté en funcionamiento.

iNOTA!
Es importante configurar correctamente el par. 1-2* Datos de motor, ya que forman parte del algoritmo del AMA. Se debe llevar a cabo
un AMA para conseguir el rendimiento dindmico éptimo del motor. Este proceso puede tardar hasta 10 minutos, segun la potencia de
salida del motor.

iNOTA!
Si cambia alguno de los ajustes del par. 1-2* Datos de motor, y de par.1-30 Resistencia estator (Rs) a par.1-39 Polos motor, los

parametros avanzados del motor, volveran al ajuste predeterminado.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

iNOTA!
El AMA completo debe ejecutarse sin filtro, mientras que el AMA reducido debe ejecutarse con filtro.

iNOTA!
Evite la generacion externa de par durante el AMA.

Consulte la seccidn Adaptacion automatica del motor - ejemplo de aplicacion.

2.3.3 1-3* Dat. avanz. motor

Parametros para datos avanzados del motor. Los datos del motor en par.1-30 Resistencia estator (Rs) a par.1-39 Polos motor se deben adaptar al motor
correspondiente para que éste funcione de forma dptima. Los ajustes predeterminados son cifras que se basan en parametros de motor comunes para
motores estandar normales. Si estos parémetros no se ajustan correctamente, puede producirse un mal funcionamiento del convertidor de frecuencia.
Si no se conocen los datos del motor, es aconsejable realizar una AMA (Adaptacion automatica del motor). Consulte la seccion Adaptacion automatica
del motor. La secuencia AMA ajustara todos los parametros del motor, excepto el momento de inercia del rotor y la resistencia de pérdida de hierro (par.
1-36 Resistencia pérdida hierro (Rfe)).

No se puede ajustar el par. 1-3* ni 1-4* con el motor en marcha.

Ilustracion 2.1: Diagrama equivalente del motor para un motor asincrono

1-30 Resistencia estator (Rs)

Range: Funcion:

1.4000 [0.0140 - 140.0000 Ohm] Ajuste el valor de resistencia del estator. Introduzca el valor de la hoja de datos del motor o ejecute
Ohm* un AMA en un motor frio. Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

Range: Funcioén:

100.0000 [1.0000 - 10000.0000 Ohm] Ajuste el valor de la reactancia principal del motor utilizando uno de los siguientes métodos:
Ohm* 1.  Ejecute un AMA con un motor frio. El convertidor de frecuencia medira el valor desde el

motor.

2. Introducir manualmente el valor de Xn. Obtenga este valor del proveedor del motor.
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3. Utilizar el ajuste predeterminado de Xh. El convertidor de frecuencia establece el ajuste
basandose en los datos de la placa de caracteristicas del motor.

iNOTA!
2 Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-36 Resistencia pérdida hierro (Rfe)

Range: Funcioén:
10000.000 [0 - 10000.000 Ohm] Introducir el valor de la resistencia de pérdida de hierro (Rfe) para compensar las pérdidas en el
Ohm* entrehierro en el motor.

El valor de RFe no puede hallarse realizando un AMA.
El valor de Rre es especialmente importante en aplicaciones de control de par. Si se desconoce el
RFe ,deje par.1-36 Resistencia pérdida hierro (Rfe) en el ajuste predeterminado.

iNOTA!
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-39 Polos motor

Range: Funcion:
4. N/A* [2 - 100 N/A] Introducir el nimero de polos del motor.
Polos ~nn@ 50 Hz ~nNn@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

En la tabla se muestra el numero de polos para los rangos de velocidad normales para varios tipos
de motor. Los motores disefiados para otras frecuencias se deben definir por separado. El nimero
de polos del motor debe ser siempre un nimero par porque la cifra se refiere al nimero de polos
del motor, no a pares de polos. El convertidor de frecuencia crea el ajuste inicial de par.1-39 Polos
motor basandose en el par.1-23 Frecuencia motor Frecuencia motory en par.1-25 Veloc. nominal
motor Veloc. nominal motor.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

2.3.4 1-5* Aj. indep. Ajuste

Pardmetros para realizar ajustes independientes de la carga del motor.
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1-50 Magnet. motor a veloc. cero
Range: Funcion:
100 %* [0 - 300 %] Utilice este parametro junto con par.1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM] para obtener una
carga térmica distinta en el motor cuando funciona a baja velocidad.
Introduzca un valor como porcentaje de la intensidad de magnetizacion nominal. Si el valor es muy
pequeiio, puede reducirse el par en eje del motor. 2

Intensidad de magn.

100% ——
|
Pam—so-/Ir

|
Par.1-51 Hz
130BA045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM]

Range: Funcion:

15. RPM* [10 - 300 RPM] Ajustar la velocidad necesaria para una intensidad de magnetizacion normal. Si se ajusta la veloc.a
un valor inferior a la veloc. de deslizamiento del motor, par.1-50 Magnet. motor a veloc. ceroy par.
1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM] no tendran ninguna funcion.
Utilice este parametro junto con par.1-50 Magnet. motor a veloc. cero. Consulte el dibujo par.
1-50 Magnet. motor a veloc. cero.

1-52 Magnetizacion normal veloc. min. [Hz]

Range: Funcién:

0.5 Hz* [0.3 - 10.0 Hz] Ajustar la frecuencia necesaria para la intensidad de magnetizacion normal. Si se ajusta la frecuencia
a un valor inferior a la frecuencia de deslizamiento del motor, par.1-50 Magnet. motor a veloc.
ceroy par.1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM] estaran inactivos.

Utilice este parametro junto con par.1-50 Magnet. motor a veloc. cero. Consulte el dibujo para par.
1-50 Magnet. motor a veloc. cero.

2.3.5 1-6* Aj. depend. Ajuste

Parametros para realizar ajustes dependientes de la carga del motor.

1-60 Compensacion carga baja veloc.

Range: Funcién:

100 %* [0 - 300 %] Introducir el valor en porcentaje para compensar la tension en relacion con la carga cuando el motor
funciona a baja velocidad y para obtener la caracteristica de U/f dptima. El tamafio del motor de-
termina el rango de frecuencias en el que esta activado este parametro.

Tamafio de motor Intercambio
0,25 kW - 7,5 kW < 10 Hz
11 kW - 45 kW < 5Hz
55 kW - 550 kW <3-4Hz
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1-61 Compensacion carga alta velocidad
Range: Funcion:
100 %* [0 - 300 %] Introducir el valor en porcentaje para compensar la tension en relacion con la carga cuando el motor

funciona a alta velocidad y para obtener la caracteristica de U/f 6ptima. El tamafio del motor de-
termina el rango de frecuencias en el que esta activado este parametro.

Tamafio de motor Intercambio
0,25 kW - 7,5 kW > 10 Hz
11 KW - 45 kW <5Hz
55 kW - 550 kW <3-4Hz
1-62 Compensacion deslizam.
Range: Funcion:
0 %* [-500 - 500 %] Introduzca el % para la compensacion de deslizamiento, para compensar las tolerancias en el valor

de nm,n. La compensacion del deslizamiento se calcula automaticamente; es decir, sobre la base de

la velocidad nominal del motor nm,n.

1-63 Tiempo compens. deslizam. constante

Range: Funcion:

0.10 s* [0.05 - 5.00 s] Introducir la velocidad de reacciéon de compensacion de deslizamiento. Un valor alto produce una
reaccion lenta, y uno bajo produce una reaccion rapida. Si se producen problemas de resonancia a
baja frecuencia, ajuste un tiempo mas largo.

1-64 Amortiguacion de resonancia

Range: Funcion:

100 %* [0 - 500 %] Introducir el valor de amortiguacion de resonancia. Ajuste par.1-64 Amortiguacion de resonanciay
par.1-65 Const. tiempo amortigua. de resonancia para ayudar a eliminar problemas de resonancia
de alta frecuencia. Para reducir la oscilacion de resonancia, incremente el valor del par.1-64 Amor-
tiguacion de resonancia.

1-65 Const. tiempo amortigua. de resonancia

Range: Funcion:

5 ms* [5 - 50 ms] Ajuste par.1-64 Amortiguacion de resonanciay par.1-65 Const. tiempo amortigua. de resonancia
para ayudar a eliminar problemas de resonancia de alta frecuencia. Introducir la constante de tiem-
po que proporcione la mejor amortiguacion.
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2.3.6 1-7* Ajustes arranque

Parametros para ajustar las caracteristicas de arranque especiales del motor.

1-71 Retardo arr.
Range: Funcioén: 2

0.0 s* [0.0-120.0 5] La funcion seleccionada en par.1-80 Funcion de parada esta activa en el periodo de retardo.

Introduzca el tiempo de retardo requerido antes de comenzar la aceleracion.

1-73 Motor en giro

Option: Funcion:
Esta funcion permite "atrapar", en ambas direcciones, un motor que gira sin control debido a un
corte de red.

[0] * Desactivado Sin funcion

[1] Activado Permite al convertidor de frecuencia "atrapar" y controlar a un motor en giro.

Cuando el par. 1-73 esta activado, el par. 1-71 Retardo arr. no tiene ninguna funcion.

La direccion de busqueda del motor en giro esta enlazada con el ajuste del par. 4-10, Direccién veloc. motor.

Horario [0]: Busqueda de motor en giro en sentido horario. Si no tiene éxito, se realiza un frenado de CC.

Ambas direcciones [2]: La funcion arranque con motor en giro realizara primero una busqueda en la direcciéon determinada por la Ultima referencia
(direccidn). Si no se encuentra la velocidad, realizara una busqueda en la otra direccidn. Si esto tampoco tiene éxito, se activara un frenado de CC en el
tiempo ajustado en el par. 2-02, Tiempo de frenado CC. El arranque tendra lugar entonces a partir de 0 Hz.

1-74 Veloc. arranque [RPM]
Range: Funcién:
Este par. puede usarse para aplicac. de elev. (rotor conico).
0 RPM* [0 - 600 RPM] Aj. veloc. arranque motor. Tras sefial de arranque, la velocidad de salida salta al valor ajustado.

Ajuste func. de arranque en par. 1-72 Start Functiona [3], [4] o [5] y ajuste un retardo de arranque
en par. 1-71 Start Delay.

1-75 Velocidad arranque [Hz]
Range: Funcioén:
Este par. puede usarse para aplicac. de elev. (rotor cénico).
0 Hz* [0,0 - 500,0 Hz] Aj. veloc. arranque motor. Tras sefial de arranque, la velocidad de salida salta al valor ajustado.

Ajuste funcion de arranque en par. H-32 Start Function a [3], [4] o [5] y ajuste un retardo de
arranque en par. F-24 Holding Time.

1-76 Intensidad arranque
Range: Funcioén:

Este par. puede usarse para aplicac. de elev. (rotor conico).

0,00 A* [0,00 - par. 1-24 A] Algunos motores (p. €j. de rotor conico) necesitan intens. o veloc. de arranque adic. para desem-
bragar el rotor. Para obtener esta intensidad adicional, ajuste en par.1-76 Intensidad arranque la
intensidad requerida. Ajuste par.1-74 Veloc. arranque [RPM]. Ajuste par. 1-72 Start Function a [3]
o [4] y el tiempo retardo de arranque en par. 1-71 Start Delay.

2.3.7 1-8* Ajustes de parada

Parametros para ajustar las caracteristicas especiales de paro del motor.
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1-80 Funcién de parada

Option: Funcion:
Seleccione la funcidn a realizar por el convertidor de frecuencia después de una orden de parada o
después de que la velocidad disminuya al valor ajustado en par.1-81 Vel min. para func. parada

[RPM].

[o] * Inercia Deja el motor en el modo libre.

[1] CC mantenida/precalent. motor El motor recibe una corriente de CC mantenida (véase. par.2-00 Intensidad CC mantenida/preca-
lent.).

1-81 Vel. min. para func. parada [RPM]
Range: Funcion:
3. RPM* [0 - 600 RPM] Ajustar la velocidad a la que se activa par.1-80 Funcion de parada.

1-82 Vel. min. para func. parada [Hz]
Range: Funcion:
0.1 Hz* [0.0 - 20.0 Hz] Ajustar la frecuencia de salida a la que se activa par.1-80 Funcion de parada.

2.3.8 1-9* Temperatura motor

Parametros para ajustar las caracteristicas de proteccién de temperatura del motor.

1-90 Proteccion térmica motor
Option: Funcion:
El convertidor de frecuencia determina la temperatura del motor para la proteccion del motor de

dos formas distintas:

. Mediante un sensor de termistor conectado a una de las entradas analdgicas o digitales
(par.1-93 Fuente de termistor).

e  Mediante célculo de la carga térmica (ETR, relé térmico electronico)5, basandose en la
carga actual y el tiempo. La carga térmica calculada se compara con la intensidad nominal
del motor Imn Yy la frecuencia nominal fw,n. Los calculos estiman la necesidad de una carga
mas baja a menor velocidad debido a una menor refrigeracion desde el ventilador integrado

en el motor.
[0] Sin proteccion Si el motor esta sobrecargado continuamente y no se desea ninguna advertencia o desconexion del
convertidor.
[1] Advert. termistor Activa una alarma cuando el termistor conectado al motor reacciona en caso de sobretemperatura
del motor.
[2] Descon. termistor Detiene (desconecta) el convertidor de frecuencia cuando el termistor del motor reacciona por so-

bretemperatura del mismo.

[3] Advert. ETR 1
[4] * Descon. ETR 1
[5] Advert. ETR 2
[6] Descon. ETR 2
[71 Advert. ETR 3
[8] Descon. ETR 3
[9] Advert. ETR 4
[10] Descon. ETR 4
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Las funciones ETR 1-4 (relé térmico electrénico) calcularan la carga cuando esté activo el ajuste en el que se han seleccionado. Por ejemplo, ETR empieza
a calcular cuando se selecciona el ajuste 3. Para el mercado norteamericano: Las funciones ETR proporcionan proteccion contra sobrecarga del motor
de la clase 20, de acuerdo con NEC.
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iNOTA!

Danfoss recomienda utilizar una tension de suministro del termistor de 24 V CC.

1-91 Vent. externo motor

Option: Funcioén:

[0] * No No se requiere ningun ventilador externo , es decir, se realiza reduccion de potencia del motor a
baja velocidad.

[1] Si Aplica un ventil. de motor externo (ventilacion externa) haciendo innecesaria la reduccion de pot.
a baja veloc. Si la intensidad del motor es inferior que la intensidad nominal se obtiene el siguiente
grafico (véase par.1-24 Intensidad motor). Si la intensidad del motor sobrepasa la nominal, el tiem-
po de funcionamiento disminuye como si hubiera instalado ning(n ventilador.
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1-93 Fuente de termistor

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA

Option: Funcion:
Seleccionar la entrada a la que debe conectarse el termistor (sensor PTC). No se puede seleccionar
una opcion de entrada analdgica [1] o [2] si dicha entrada analdgica ya esta siendo utilizada como
fuente de referencia (seleccionada en par.3-15 Fuente 1 de referencia,par.3-16 Fuente 2 de refe-
rencia o par.3-17 Fuente 3 de referencia ).
Cuando se utilice la opcion MCB112, debe seleccionarse siempre [0] Ninguna.
[o] * Ninguno
[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analdgica 54
[3] Entrada digital 18
[4] Entrada digital 19
[5] Entrada digital 32
[6] Entrada digital 33
iNOTA!
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
iNOTA!
Las entradas digitales deben ajustarse como “Sin funcién” - consulte el par. 5-1*
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2.4 Menu principal - Frenos - Grupo 2

2.4.1 2-0* Freno CC

Grupo de parametros para configurar las funciones de freno de CC y de CC mantenida. 2

2-00 Intensidad CC mantenida/precalent.

Range: Funcion:

50 %* [0 - 160. %] Introducir un valor de corriente mantenida como valor porcentual de la intensidad nominal del motor
Imn ajustada en par.1-24 Intensidad motor. El 100% de la corriente CC mantenida corresponde a
IMN.
Este parametro mantiene el funcionamiento del motor (par de mantenimiento) o precalienta el mo-
tor.
n Este par. esta activo si se selecciona [1] CC mantenida/precal. en par.1-80 Funcion de parada.

iNOTA!

El valor maximo depende de la intensidad nominal del motor.

iNOTA!

Evite la intensidad al 100% durante demasiado tiempo. Puede dafiar el motor.

2-01 Intens. freno CC

Range: Funcién:

50 %* [0 - 1000. %] Introducir un valor de corriente como valor porcentual de la intensidad nominal del motor Imn, véase
par.1-24 Intensidad motor. El 100% de la corriente CC de freno corresponde a Imn,
La intensidad de frenado de CC se aplica en un comando de parada cuando la velocidad es inferior
al limite establecido en par.2-03 Velocidad activacion freno CC [RPM]. cuando esta activa la funcién
de parada por freno de CC; o mediante el puerto de comunicaciones serie. La intensidad de frenado
se activa durante el tiempo definido en par.2-02 7iempo de frenado CC.

iNOTA!

El valor maximo depende de la intensidad nominal del motor.

iNOTA!

Evite la intensidad al 100% durante demasiado tiempo. Puede dafiar el motor.

2-02 Tiempo de frenado CC
Range: Funcion:

10.0 s* [0.0 - 60.0 s] Una vez activada, ajustar la duracion de la intensidad de frenado CC en par.2-01 Intens. freno CC.

2-03 Velocidad activacion freno CC [RPM]

Range: Funcién:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Ajustar la velocidad de actuacion del freno de CC a la que se activara la intensidad de frenado de
CC, ajustada en par.2-01 Intens. freno CC, tras un comando de parada.

2.4.2 2-1* Func. energ. freno

Grupo de parametros para seleccionar parametros de freno dinamico.
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2-10 Funcion de freno

Option:

[0] * No

[1] Freno con resistencia
[2] Frenado de CA

2-11 Resistencia freno (ohmios)

Range:

50. Ohm*  [5. - 32000. Ohm]

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA

Funcioén:

Sin resistencia de freno instalada.

Resistencia de freno incorporada al sistema para disipar el exceso la energia de frenado como calor.
La conexion de una resistencia de freno permite una mayor tension de CC durante el frenado (fun-
cionamiento de generacién). La funcion Freno con resistencia sélo esta activa en convertidores de
frecuencia con freno dinamico integrado.

Funcion:

Ajustar el valor de la resistencia de freno en ohmios. Este valor se emplea para monitorizar la energia
entregada a la resistencia de freno en par.2-13 Ctrol. Potencia freno. Este parametro solo esta activo
en convertidores de frecuencia con un freno dinamico integrado.

Si la seleccion es xxxx utilice este parametro. Si la seleccion es xxx.xx, utilice par. 3-81 Tiempo
rampa parada rapida.

2-12 Limite potencia de freno (kW)

Range:

5.000 kW*  [0.001 - 500.000 kW]

Funcion:

Ajustar el limite de control de la potencia de freno transmitida a la resistencia.

El limite de control se determina como el producto del ciclo maximo de trabajo (120 s) y la potencia
maxima de la resistencia de freno en ese ciclo de trabajo. Consulte la siguiente formula.

Para las unidades de 200-240 V:

p . 3902 x tiempo de trabajo
resistencia — R x 120

Para unidades de 380-480 V:

p _ 7782 X _tiempo de trabajo
resistencia — R x 120

Para unidades de 525 - 600 V:

9432 x tiempo de trabajo
R x 120

7 resistencia —

Este parametro solo esta activo en convertidores de frecuencia con un freno dinamico integrado.

2-13 Ctrol. Potencia freno

Option:

[0] * No

[1] Advertencia

[2] Desconexion

[3] Advert. y desconexion

Funcion:

Este parametro solo esta activo en convertidores de frecuencia con un freno dinamico integrado.
Este parametro permite controlar la potencia transmitida a la resistencia de freno. La potencia se
calcula sobre la base de la resistencia (par.2-11 Resistencia freno (ohmios) (ohmios)), la tension de
CCy el tiempo de trabajo de la resistencia.

No se requiere ning(n control de potencia de frenado.

Activar una advertencia en el display cuando la potencia transmitida durante 120 s supere el 100%
del limite de control (par.2-12 Limite potencia de freno (kW)).

La advertencia desaparece cuando la potencia transmitida desciende por debajo del 80 % del limite
de control.

Desconecta el convertidor de frecuencia y muestra una alarma cuando la potencia calculada supera
el 100% del limite de control.

Activa los dos anteriores, incluyendo advertencia, desconexion y alarma.

Si el control de potencia esta ajustado como Mo [0] o Advertencia[1], la funcidn de freno sigue activa, incluso si se supera el limite de control. Esto puede

llevar a sobrecarga térmica de la resistencia. También es posible generar una advertencia mediante la salida de relé/digital. La precision de la medida

del control de potencia depende de la exactitud del valor de la resistencia (mejor que + 20%).
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2-15 Comprobacion freno

Option:

[0] * No

[1] Advertencia

[2] Desconexion

[3] Parada y desconex.
[4] Frenado de CA

Funcion:

Seleccionar el tipo de prueba y funcion de control para comprobar la conexion a la resistencia de
freno, o si esta presente una resistencia de freno, y para mostrar una advertencia o una alarma en
caso de error. La funcion de desconexion de la resistencia de freno se comprueba durante el en-
cendido. No obstante, la prueba de frenado IGBT se realiza cuando no hay frenado. Una advertencia
o desconexion desconecta la funcion de freno.

La secuencia de prueba es la siguiente:

1. Laamplitud de rizado del bus de CC se mide durante 300 ms sin frenado.
2.  Se mide durante 300 ms la amplitud de rizado del bus de CC, con el freno aplicado.

3. Si la amplitud de rizado del bus de CC durante el frenado es inferior a la amplitud de rizado
del bus de CC antes del frenado +1%. Comprobacion de freno fallida; devuelve una ad-
vertencia o una alarma.

4.  Sila amplitud de rizado del bus de CC durante el frenado es superior a la amplitud de rizado
del bus de CC antes del frenado +1%. Comprobacion del freno correcta.

Controla si hay cortocircuito en la resistencia de freno y en el freno IGBT durante su funcionamiento.
Si se produce un cortocircuito, aparece un aviso.

Controla la resistencia de freno y el IGBT de freno en caso de cortocircuito, y para realizar una
prueba de desconexion de la resistencia de freno durante el encendido.

Controla un cortocircuito o desconexién de la resistencia de freno, o un cortocircuito del IGBT de
freno. Si se produce un fallo, el convertidor de frecuencia se desconectara y emitira una alarma

(bloqueo por alarma).

Controla un cortocircuito o desconexion de la resistencia de freno, o un cortocircuito del IGBT de
freno. Si se produce un fallo, el convertidor de frecuencia decelerara por inercia y se desconectara.
Se mostrara una alarma de bloqueo por alarma.

iNOTA!

un fallo.

iNota!: para eliminar una advertencia relativa a Mo [0] o Advertencia [1], desconecte y vuelva a conectar la alimentacion al equipo.
Primero deberd corregirse el fallo. Con No [0] o Advertencia [1], el convertidor de frecuencia sigue funcionando incluso si se localiza

2-17 Control de sobretension

Option:
[0] Desactivado
[2] * Activado

Funcioén:

El control de sobretension (OVC) reduce el riesgo de que el convertidor de frecuencia se desconecte
debido a un exceso de tension en el bus CC provocado por la energia generativa procedente de la
carga.

No se requiere esta funcion.

Activa OVC.

iNOTA!

El tiempo de rampa se ajusta automaticamente para evitar la desconexion del convertidor de frecuencia.
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2.5 Menu principal - Referencia/Rampas - Grupo 3

2.5.1 3-0* Limites referencia

Parametros para ajustar la unidad de referencia, limites e intervalos.

3-02 Referencia minima

Range: Funcion:
0.000 Refe- [-999999.999 - par. 3-03 Referen- Introducir el valor minimo deseado para la referencia remota. El valor y la unidad de la Referencia
renceFeed- ceFeedbackUnit] minima coinciden con la eleccién hecha en par.1-00 Modo Configuraciony par. 20-12 Referencia/
backUnit* Unidad Realimentacion, respectivamente.

iNOTA!

Si funciona con el par. 1-00, Modo configuracion, ajustado a Lazo cerrado [3],
debe utilizarse el par. 20-13 Referencia minima/Nivel minimo de realim.

3-03 Referencia maxima

Range: Funcion:
50.000 Re- [par. 3-02 - 999999.999 Referen- Introducir el valor méximo aceptable para la referencia remota. El valor y unidad de la referencia
ference-  ceFeedbackUnit] maxima coinciden con la configuracion realizada en par.1-00 Modo Configuracion y
FeedbackU- par. 20-12 Referencia/Unidad Realimentacion, respectivamente.
nit*

iNOTA!

Si funciona con el par. 1-00, Modo configuracion, ajustado a Lazo cerrado [3],
debe utilizarse el par. 20-14 Referencia maxima/Nivel maximo de realim.

3-04 Funcién de referencia

Option: Funcion:
[0] * Suma Suma las fuentes de referencia externa e interna.
[1] Externa si/no Utiliza la fuente de referencia interna o la externa.

Cambiar entre externa y preseleccionada a través de un comando en una entrada digital.

2.5.2 3-1* Referencias

Pardmetros para ajustar las fuentes de referencias.
Seleccionar la(s) referencia(s) interna(s). Seleccione Referencia interna bit 0/ 1 / 2[16], [17] o [18] para las entradas digitales correspondientes en el
grupo de parametros 5.1 *

3-10 Referencia interna

Matriz [8]
Range: Funcioén:
0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Es posible programar hasta ocho referencias internas distintas (0-7) en este parametro, utilizando

programacion indexada. La referencia interna se indica como un porcentaje del valor Refuax (par.
3-03 Referencia maxima, para lazo cerrado véase par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.). Al utilizar
referencias internas, seleccione Ref. interna LSB, MSB o EXB [16], [17] o [18] para las entradas
digitales correspondientes en el grupo de parametros 5-1* Entradas digitales.
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TOUBAT49.1V

130BB036.10

12 (+24V)

Preseleccién 76543210

$—— —10101010 29 [P. 5-13=Ref. interna LSB] 2

¢———— —11001100 32 [P. 5-14=Ref. interna MSB]

L————11110000 33 [P. 5-15=Ref. interna EXB]

3-11 Velocidad fija [Hz]
Range: Funcion:
10.0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] La velocidad fija es una velocidad de salida fija a la que funciona el convertidor de frecuencia cuando
se activa la funcion de velocidad fija.
Consulte también par.3-80 Tiempo rampa veloc. fija.

3-13 Lugar de referencia
Option: Funcion:

Seleccionar qué origen de referencia activar.

[0] * Conex. a manual/auto Utilizar la referencia local cuando se trabaja en modo manual; la referencia remota cuando se trabaja

en modo Auto.

[1] Remoto Utilizar la referencia remota tanto en modo manual como en modo Auto.
[2] Local Utilizar la referencia local tanto en modo manual como en modo Auto.
iNOTA!

Cuando se ajusta a Local [2], el convertidor de frecuencia arrancara de nuevo
con este ajuste después de una desconexion de la alimentacion.

3-14 Referencia interna relativa

Range: Funcién:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] La referencia actual, X, se incrementa o se reduce en el porcentaje Y, ajustado en par.3-14 Refe-
rencia interna relativa. Esto da como resultado la referencia Z actual. La referencia actual (X) es la
suma de las entradas seleccionadas en par.3-15 Fuente 1 de referencia, par.3-16 Fuente 2 de re-
ferencia, par.3-17 Fuente 3 de referenciay par. 8-02 Fuente de control.

Y
Relativo z Referencia
X z=x+x*y/100[ P real
resultanteA
130BA059.12
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130BA278.10 Az
400
**\(I
P2 I
- —— — |
| |
I S—
| |
| |
| |
| by
b L
-100 0 Tt 100 %
P 3-14

3-15 Fuente 1 de referencia

Option:

[0]

[i*
(2]

[7]

(8]

[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[30]
[31]
[32]

Sin funcion

Entrada analdgica 53
Entrada analdgica 54
Entrada pulsos 29
Entrada pulsos 33
Potencidom. digital
Entrada analdgica X30/11
Entrada analdgica X30/12
Entr. analdg. X42/1

Entr. analog. X42/3

Entr. analdg. X42/5

Lazo cerrado 1 ampl.
Lazo cerrado 2 ampl.

Lazo cerrado 3 ampl.

Funcion:

Seleccionar la entrada de referencia a utilizar para la primera sefial de referencia. par.3-15 Fuente
1 de referencia, par.3-16 Fuente 2 de referenciay par.3-17 Fuente 3 de referencia definen hasta
tres sefiales de referencia distintas. La suma de estas sefales de referencia define la referencia
actual.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

3-16 Fuente 2 de referencia

Option:

(0]
[1]
[2]
[7]
(8]
[20] *
[21]
[22]
[23]
[24]

50

Sin funcién

Entrada analdgica 53
Entrada analdgica 54
Entrada pulsos 29
Entrada pulsos 33
Potencidom. digital
Entrada analdgica X30/11
Entrada analdgica X30/12
Entr. analdg. X42/1

Entr. analdg. X42/3

Funcion:
Seleccionar la entrada de referencia a utilizar para segunda sefial de referencia. par.3-15 Fuente 1

de referencia, par.3-16 Fuente 2 de referenciay par.3-17 Fuente 3 de referencia definen hasta tres
sefales de referencia distintas. La suma de estas sefiales de referencia define la referencia actual.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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[25] Entr. analdg. X42/5

[30] Lazo cerrado 1 ampl.

[31] Lazo cerrado 2 ampl.

[32] Lazo cerrado 3 ampl.

2

Option: Funcion:
Seleccionar la entrada de referencia a utilizar por la tercera sefial de referencia. par.3-15 Fuente 1
de referencia, par.3-16 Fuente 2 de referenciay par.3-17 Fuente 3 de referencia definen hasta tres
sefiales de referencia. La suma de estas sefiales de referencia define la referencia actual.
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

[o] * Sin funcion

[1] Entrada analégica 53

[2] Entrada analdgica 54

[7] Entrada pulsos 29

[8] Entrada pulsos 33

[20] Potenciom. digital

[21] Entrada analdgica X30/11

[22] Entrada analdgica X30/12

[23] Entr. analdg. X42/1

[24] Entr. analog. X42/3

[25] Entr. anal6g. X42/5

[30] Lazo cerrado 1 ampl.

[31] Lazo cerrado 2 ampl.

[32] Lazo cerrado 3 ampl.

Range: Funcion:

300. RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Introduzca un valor para la velocidad fija nveLocioap Fa, que es una velocidad de salida fija. El

convertidor de frecuencia funciona a esta velocidad cuando la funcion de velocidad fija esta activada.
El limite maximo viene definido en par. .
Consulte también par.3-80 Tiempo rampa veloc. fija.

2.5.3 3-4* Rampa 1

Configurar el parametro de rampa, los tiempos de rampa, para cada una de las dos rampas (par. 3-4* y 3-5%).
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RPM )
P 4-13
Limite
superior

Referencia +— — ‘ - : -
P 1-25 ./1| |\

Veloc. T

motor
P 4-11
Limite
inferior

130BA169.11

N

|
-

|P 3-%1 P 3-%2 |-
Tiempo de Tiempo de |T|empo
rampa (X rampa (X) de
| |
de acel. |decel. |
|————Pp
|
;d—tacc —Pl l—— tdec —B

3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa

Range: Funcioén:

10.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Introducir el tiempo de rampa de aceleracion, es decir, el tiempo de aceleracion de 0 RPM a par.
1-25 Veloc. nominal motor. Seleccionar un tiempo de rampa de aceleracion tal que la intensidad de
salida no exceda el limite de intensidad de par. 4-18 Limite intensidad durante la rampa. Véase
tiempo de deceler. en par.3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa.

tacel/ X nnorm|[ par.1 — 25] ic
L

]

par.3 — 41 =

ref[ RPM|
3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa
Range: Funcion:
20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Introducir el tiempo de rampa de deceleracion, es decir, el tiempo de deceleracion desde la velocidad

nominal de par.1-25 Veloc. nominal motor hasta 0 RPM. Seleccione un tiempo de deceleracion tal
que no se produzca una sobretension en el inversor debido al funcionamiento regenerativo del
motor, y tal que la intensidad generada no exceda el limite establecido en el par. 4-18 Limite in-
tensidad. Véase el tiempo de rampa de aceleracion en par.3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa.

tdec X nnorm [ par.1 — 25]
ref[ rpm]

par.3 — 42 = [s]

2.5.4 3-5* Rampa 2

Seleccién de los parametros de rampa; véase 3-4*.

3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa

Range: Funcion:

10.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Introducir el tiempo de rampa de aceleracion, es decir, el tiempo de aceleracion desde 0 RPM hasta
par.1-25 Veloc. nominal motor. Seleccionar un tiempo de rampa de aceleracion tal que la intensidad
de salida no exceda el limite de intensidad de par. 4-18 Limite intensidad durante la rampa. Véase
tiempo de deceler. en par.3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa.

tacel x nnorm [ par. 1 — 25]
ref[ rom]

par.3 — 51 = [s]
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3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa

Range: Funcion:
20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Introducir el tiempo de rampa de deceleracion, es decir, el tiempo de deceleracion desde la velocidad
nominal de par.1-25 Veloc. nominal motor hasta 0 RPM. Seleccione un tiempo de deceleracion tal
que no se produzca una sobretension en el inversor debido al funcionamiento regenerativo del
motor, y tal que la intensidad generada no exceda el limite establecido en el par. 4-18 Limite in- 2

tensidad. Véase el tiempo de rampa de aceleracion en par.3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa.

tdec x nnorm|[ par.1 — 25]
ref[ rom]

par.3 — 52 = [s]

2.5.5 3-8* Otras rampas

Configurar parametros para rampas especiales, p. €j. velocidad fija o parada rapida.

3-80 Tiempo rampa veloc. fija

Range: Funcion:

20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Introducir el tiempo de rampa de velocidad fija, es decir, el tiempo de aceleracion/deceleracion entre
0 RPMy la veloc. nominal del motor (nM,N) (ajustada en par.1-25 Veloc. nominal motor). Asegurarse
de que la corriente de salida resultante requerida para el tiempo de rampa de velocidad fija deter-
minado no excede el limite de intensidad de par. 4-18 Limite intensidad. El tiempo de rampa se
inicia tras la activacion una sefal de velocidad fija mediante el Panel de control, una entrada digital
o el puerto de comunicacion serie.

tvelocidad fija X _nnorm [ par. 1 — 25] [s]
velocidad fija velocidad [ par. 3 — 19]

par.3 — 80 =

P 4-13 RPM
limitealto - — - — - — - —

P 1-25
Velocidad del motor

P 3-19
Velocidad fija
P 4-11 RPM
limite bajo
IRampa de ! :Rampa del
: aceleracion | deceleraci{m
130BA070.10 i 1 T i
3-84 Tiempo de rampa inicial
Range: Funcion:
0s* [0-60s] Introducir el tiempo de rampa de aceleracion inicial desde la velocidad cero hasta el limite bajo de

velocidad del motor, par. 4-11 0 4-12. Las bombas sumergibles para pozos profundos pueden sufrir
dafios al funcionar por debajo de la velocidad minima. Se recomienda utilizar un tiempo de rampa
rapido por debajo de la velocidad minima de la bomba. Este parametro puede aplicarse como una
velocidad de rampa rapida desde la velocidad cero hasta el limite bajo de la velocidad del motor.

Speed

Motor Speed
High

Normal
Ramps
MotorSpeed |
Low

1308A962.10

Time
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3-85 Tiempo de rampa de valvula de retencion

Range: Funcion:
0s* [0-60s] Para proteger las valvulas de retencion de bola cuando es necesario realizar una parada, la rampa
para la valvula de retencion puede utilizarse como velocidad de rampa lenta desde par.4-11 Limite
bajo veloc. motor [RPM] o par.4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz] a la Velocidad final de la rampa
de la valvula de retencion, ajustada por el usuario en el par. 3-86 o par. 3-87. Cuando P3-85 es
distinto de 0 segundos se trabaja con el tiempo de rampa de valvula de retencion, que se utilizara
para efectuar una rampa de deceleracion de la velocidad del motor desde el limite inferior de ve-

locidad hasta la velocidad final de la valvula de retencion establecida en el par. 3-86 o par. 3-87.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
1308496110

Motor Speed

Check valve
End Speed

Time

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA

3-86 Velocidad final de rampa de valvula de retencion [RPM]

Range: Funcioén:
0 [RPM]* [0 - Limite bajo veloc. motor Ajustar la velocidad del motor en RPM por debajo del limite inferior de velocidad para que, de este
[RPM]] modo, deje de utilizarse la valvula de retencion.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
1308A961.10

Check valve

End Speed

Motor Speed
Low

Time

3-87 Velocidad final de rampa de valvula de retencion [Hz]

Range: Funcion:

0 [Hz]* [0 — Limite bajo veloc. motor [Hz]] Ajustar la velocidad del motor del motor en [Hz] por debajo del limite inferior de velocidad del motor

para que, de este modo, deje de utilizarse el tiempo de rampa de valvula de retencion.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
13084961.10

Motor Speed

Low [T /T
Check valve
End Speed

Time
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3-88 Tiempo de rampa final

Range: Funcion:
0 [s]* [0 —60 [s]] Introducir el Tiempo de Rampa Final a utilizar para desacelerar desde el Limite bajo veloc. motor,
par. 4-14 6 4-12 hasta la velocidad cero.
Las bombas sumergibles para pozos profundos pueden sufrir dafios al funcionar por debajo de la
velocidad minima. Se recomienda utilizar un tiempo de rampa rapido por debajo de la velocidad 2

minima de la bomba. Este parametro puede aplicarse como una velocidad de rampa rapida desde
el limite bajo de velocidad del motor hasta velocidad cero.

Speed
Motor Speed

Hgh [T -
Normal
Ramps
MotorSpeed | __/_ ____ __________ D
Low

Initial
Ramp

1308A962.10

Time

2.5.6 3-9* Potenciom. digital

La funcién de potenciémetro digital permite al usuario aumentar o disminuir la referencia real ajustando las entradas digitales mediante las funciones
AUMENTAR, DISMINUIR o BORRAR. Para activar la funcién, al menos una entrada digital debe ajustarse como AUMENTAR o DISMINUIR.

3-90 Tamarfio de paso

Range: Funcion:

0.10 %* [0.01 - 200.00 %] Introducir el tamafio de incremento requerido para AUMENTAR/DISMINUIR, como porcentaje de la
velocidad sincrona del motor ns. Si AUMENTAR / DISMINUIR esta activado, la referencia resultante
aumentara o disminuira en la cantidad definida en este parametro.

3-91 Tiempo de rampa

Range: Funcion:

1.00 s [0.00 - 3600.00 s] Introduzca el tiempo de rampa, es decir, el tiempo para el ajuste de la referencia desde 0% a 100%
de la funcién de potenciometro digital especificada (AUMENTAR, DISMINUIR o BORRAR).
Si AUMENTAR/DISMINUIR esta activo mas tiempo que el periodo de retardo de rampa especificado
en par.3-95 Retardo de rampa, la referencia real aumentara o disminuira segin este tiempo de
rampa. El tiempo de rampa se define como el tiempo utilizado para ajustar la referencia en el tamafio
de paso especificado en par.3-90 7amario de paso.

3-92 Restitucion de Energia

Option: Funcioén:
[0] * No Reinicia la referencia del Potenciémetro digital al 0% después del encendido.
[1] Si Restaura al reiniciar la Gltima referencia del Potenciéometro Digital.

3-93 Limite maximo

Range: Funcioén:

100 %* [-200 - 200 %] Ajustar el valor maximo admisible para la referencia resultante. Esto es aconsejable si se utiliza el
potenciémetro digital para afinar el valor total de la referencia.

3-94 Limite minimo

Range: Funcién:

0 %* [-200 - 200 %] Ajustar el valor minimo admisible para la referencia resultante. Esto es aconsejable si se utiliza el
potenciémetro digital para afinar el valor total de la referencia.
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3-95 Retardo de rampa

Range: Funcion:

1.000 N/A* [0.000 - 3600.000 N/A] Introduzca el retardo necesario desde la activacion de la funcion del potenciometro digital, hasta
que el convertidor de frecuencia comience a efectuar la rampa del valor de referencia. Con un valor
de 0 ms, la referencia comienza la rampa cuando AUMENTAR/DISMINUIR se active. Consulte ade-

2 mas par.3-91 Tiempo de rampa.
Velocidad 130BA158.11
A
i
1 ! 1
i i i
I
| :
e P 3-95 > i
| |
: - >
1 ! ! Tiempo (s)
] o
Incr. ! !
Velocidad 1308A159.11
A
i
I
<-——— P395——»!
I
i i
1 ! 1
1 ! |
\ 1 1 -
T T gl
1 : 1
i ! ! Tiempo (s)
i ! I—
Decr. i :
I I
1 H

Incr. —l_\_, |
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2.6 Menu principal - Limites/Advertencias - Grupo 4

2.6.1 4-** Lim./Advert

Grupo de parametros para configurar limites y advertencias 2

2.6.2 4-1* Limites motor

Definir limites de par, intensidad y velocidad para el motor, y la reaccion del convertidor de frecuencia cuando se sobrepasen los limites.
Un limite puede generar un mensaje en el display. Una advertencia generara siempre un mensaje en el display o en el bus de campo. Una funcion de
control puede iniciar una advertencia o una desconexion, a partir de la cual el convertidor de frecuencia se parard y generara un mensaje de alarma.
4-10 Direccion velocidad motor
Option: Funcion:

Seleccione la direccion deseada para la velocidad del motor. Cuando el par. 1-00, Modo configura-

cién, esta ajustado a Lazo cerrado [3], el valor predeterminado del pardmetro se cambia a Izqda.
a dcha [0]. Si se seleccionan ambas direcciones, no se puede seleccionar desde el LCP el funcio-
namiento en sentido contrario a las agujas del reloj.

[0] * Izqda. a dcha.

[2] Ambos sentidos

Seleccione la direccion deseada para la velocidad del motor.

4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM]

Range: Funcion:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Introducir el limite minimo para la velocidad del motor. El limite bajo de velocidad del motor puede
ajustarse para que coincida con la velocidad minima recomendada por el fabricante del mismo. El
lim. bajo de veloc. del motor no debe exceder el ajuste del par.4-13 Limite alto veloc. motor
[RPM].

4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz]
Range: Funcion:
0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] Introducir el limite minimo para la velocidad del motor. El limite bajo de velocidad del motor puede

ajustarse para que se corresponda con la frecuencia de salida minima del eje del motor. El lim. bajo
de veloc. no debe exceder el ajuste del par. 4-14 Limite alto veloc. motor [HZ].

4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]

Range: Funcion:

1500. RPM* [par. 4-11 - 60000. RPM] Introduzca el limite maximo para la velocidad del motor. El limite alto de velocidad del motor puede
ajustarse para que coincida con la velocidad nominal maxima recomendada por el fabricante del
mismo. El limite alto de velocidad del motor debe ser superior al ajuste del par.4-11 Limite bajo
veloc. motor [RPM]. S6lo se mostraran los par.4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM]o par.4-12 Limite
bajo veloc. motor [Hz] en funcion de otros parametros ajustados en el Men( principal y en funcion
de ajustes predeterminados dependientes de la ubicacion geogréfica.

iNOTA!
El valor de la frecuencia de salida del convertidor no debe ser nunca superior a 1/10 de la frecuencia de conmutacion.
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iNOTA!
Cualquier cambio en el par.4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]reiniciara el valor del par.4-53 Advert. Veloc. altaal mismo valor ajustado
en el par.4-13 Limite alto veloc. motor [RPM].

4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]

Range: Funcion:

Dependien- [0 - 1.000 Hz] Introduzca el limite maximo para la velocidad del motor. El limite alto de velocidad del motor puede
te del tama- ajustarse para que se corresponda con la frecuencia maxima recomendada por el fabricante del eje
fio* del motor. El limite alto de velocidad del motor debe ser superior al ajuste del par. 4-12 Limite bajo

veloc. motor [Hz]. S6lo se mostraran los par. 4-11 6 4-12, en funcion de otros parametros ajustados
en el Menu principal y en funcidn de ajustes predeterminados dependientes de la ubicacién geo-
grafica global.

iNOTA!
La frecuencia de salida maxima no puede superar en mas de un 10% la frecuencia de conmutacién del inversor (par. 14-01).

4-16 Modo motor limite de par

Range: Funcioén:

110.0 %*  [0.0 - 1000.0 %] Introducir el limite de par maximo para el funcionamiento del motor. El limite de par esta activo en
el rango de velocidades hasta la velocidad nominal (e incluyendo esta) del motor, ajustada en par.
1-25 Veloc. nominal motor. Para evitar que el motor alcance el par de calado, el ajuste predeter-
minado es 1,1 x el par motor nominal (valor calculado). Consulte también par.14-25 Retardo descon.
con lim. de par para obtener mas detalles.
Si se modifica un ajuste en par.1-00 Modo Configuracion a par.1-28 Comprob. rotacion motor, par.
4-16 Modo motor limite de par no se reajusta automaticamente al valor predeterminado.

4-17 Modo generador limite de par

Range: Funcion:

100.0 %*  [0.0 - 1000.0 %] Introducir el limite de par méaximo para el funcionamiento en modo de generador. El limite de par
esta activo en el rango de velocidades hasta la velocidad nominal (e incluyendo esta) del motor
(par.1-25 Veloc. nominal motor). Consulte par.14-25 Retardo descon. con lim. de par para mas
informacion.
Si se modifica un ajuste en par.1-00 Modo Configuracion a par.1-28 Comprob. rotacion motor, par.
4-17 Modo generador limite de parno se reajusta automaticamente al valor predeterminado.

4-18 Limite intensidad
Range: Funcion:

110 %* [1-1000 %] Introducir el limite de intensidad para el funcionamiento del motor y del generador. Para evitar que
el motor alcance el par de calado, el ajuste predeterminado es 1,1 x el par motor nominal (valor
calculado). Si se modifica un ajuste en los parametros del 1-00 al 1-26, el par. 4-18 no se reajusta

automaticamente al valor predeterminado.

4-19 Frecuencia salida max.

Range: Funcion:

100.0 Hz*  [1.0 - 1000.0 Hz] Introducir el valor de la frecuencia maxima. par.4-19 Frecuencia salida max. especifica el limite
absoluto de la salida de frecuencia del convertidor de frecuencia para mejorar la seguridad en apli-
caciones donde debe evitarse una sobrevelocidad accidental. Este limite absoluto se aplica en todas
las configuraciones y es independiente del ajuste de par.1-00 Modo Configuracion. Este parametro
no se puede ajustar con el motor en marcha.
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2.6.3 4-5* Ajuste advertencias

2 Descripcion del parametro

Definir limites de advertencias ajustables para intensidad, velocidad, referencia y realimentacion.

iNOTA!

No visible en el display, sélo en la Herramienta de control de movimiento VLT, MCT 10.

Se muestran advertencias en la pantalla, la salida configurada o el bus serie.

Imotor 4 §
g
1 I 1 '
( Y ; b A -
P 4-18 . | I i
o o
lATA 4 — = —d - —%——'———-ﬁ-—
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(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)

4-50 Advert. Intens. baja

Range:

0.00 A* [0.00 - par. 4-51 A]

Funcién:

Introducir el valor de tensién bajo Isaio. Cuando la intensidad del motor cae por debajo de este
limite (Izasa), en la pantalla se muestra INTENSIDAD BAJA. Las salidas de sefial pueden programarse
para producir una sefial de estado en el terminal 27 6 29 y en la salida de relé 01 6 02. Consulte el
diagrama en esta misma seccion.

4-51 Advert. Intens. alta

Range:

par. 16-37 [par. 4-50 - par. 16-37 A]
A*

Funcion:

Introducir el valor Iato. Cuando la intensidad del motor supera el limite (Iato), la pantalla muestra
INTENSIDAD ALTA. Las salidas de sefial pueden programarse para producir una sefial de estado en
el terminal 27 6 29 y en la salida de relé 01 6 02. Consulte el diagrama en esta misma seccion.

4-52 Advert. Veloc. baja

Range:

0 RPM* [0 - par. 4-53 RPM]

Funcién:

Introducir el valor ngajo. Cuando la velocidad del motor cae por debajo de este limite (ngao) la
pantalla muestra VELOC. BAJA. Las salidas de sefial pueden programarse para producir una sefal
de estado en el terminal 27 6 29 y en la salida de relé 01 6 02. Programe el limite inferior de sefial
de la velocidad del motor, neasa, dentro del rango de trabajo normal del convertidor de frecuencia.
Consulte el diagrama en esta misma seccion.
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4-53 Advert. Veloc. alta

Range: Funcion:
par. 4-13 [par. 4-52 - par. 4-13 RPM] Introducir el valor nacto. Cuando la veloc. del motor supera este limite (naLto), la pantalla indica
RPM* ALTA VELOCIDAD. Las salidas de sefial pueden programarse para producir una sefial de estado en

el terminal 27 6 29 y en la salida de relé 01 6 02. Programe el limite de sefial superior de la velocidad
del motor, nacto, dentro del intervalo de operacion normal del convertidor de frecuencia. Consulte

el diagrama en esta misma seccion.

iNOTA!

Cualquier cambio en el par.4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]reiniciara el valor del par.4-53 Advert. Veloc. altaal mismo valor ajustado
en el par.4-13 Limite alto veloc. motor [RPM].

iSi se necesita un valor diferente en par.4-53 Advert. Veloc. alta, debe ajustarse después de programar par.4-13 Limite alto veloc.
motor [RPM]

4-54 Advertencia referencia baja
Range: Funcion:
-999999.99 [-999999.999 - par. 4-55 N/A] Introducir limite de ref. inferior. Cuando la referencia real desciende por debajo de este limite, el

9 N/A* display indica Referencia baja. Las salidas de sefial pueden programarse para producir una sefial
de estado en el terminal 27 6 29 y en la salida de relé 01 6 02.

4-55 Advertencia referencia alta

Range: Funcion:
999999.999 [par. 4-54 - 999999.999 N/A] Introducir el limite de ref. superior. Cuando la ref. real supera este lim., la pantalla indica Referencia
N/A* alta. Las salidas de sefial pueden programarse para producir una sefial de estado en el terminal 27

029y en la salida de relé 01 6 02.

4-56 Advertencia realimentacion baja

Range: Funcioén:

-999999.99  [-999999.999 - par. 4-57 Pro- Introducir el limite de realimentacion inferior. Cuando la realimentacion cae por debajo de este
9 Pro- cessCtrlUnit] limite, la pantalla indica Realimentacion Baja. Las salidas de sefial pueden programarse para pro-
cessCtrlU- ducir una sefal de estado en el terminal 27 6 29 y en la salida de relé 01 6 02.

nit*

4-57 Advertencia realimentacion alta

Range: Funcion:

999999.999 [par. 4-56 - 999999.999 ProcessCtr- Introducir el limite de realimentacion superior. Cuando la realimentacion supera este limite, la pan-
ProcessCtr- 1Unit] talla indica "Realimentacion alta". Las salidas de sefial pueden programarse para producir una sefial
1Unit* de estado en el terminal 27 6 29 y en la salida de relé 01 6 02.

4-58 Funcion Fallo Fase Motor

Option: Funcion:
Muestra una alarma en caso de que falte una fase del motor.
Seleccione 100 ms para obtener un tiempo pequefio de deteccion y alarma en el caso de que se
pierda una fase de del motor. 100 ms es el valor recomendado para aplicaciones de elevacion.

[0] No En caso de que falle una fase del motor no se muestra alarma.

[1]* Si En caso de que falle una fase del motor se muestra una alarma.

iNOTA!
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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2.6.4 4-6* Bypass veloc.

Definir las areas de bypass de velocidad para las rampas.
Algunos sist. requieren evitar algunas velocidades o frecuencias de salida, debido a problemas de resonancia. Pueden evitarse como maximo cuatro
rangos de frecuencia o de velocidad.

4-60 Velocidad bypass desde [RPM]

Matriz [4]
Range: Funcioén:
0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Algunos sistemas requieren evitar algunas velocidades de salida debido a problemas de resonancia

de los mismos. Introducir los limites inferiores de las velocidades a evitar.

4-61 Velocidad bypass desde [Hz]

Matriz [4]
Range: Funcion:
0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] Algunos sistemas requieren evitar algunas velocidades de salida debido a problemas de resonancia

de los mismos. Introducir los limites inferiores de las velocidades a evitar.

4-62 Velocidad bypass hasta [RPM]

Matriz [4]
Range: Funcién:
0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Algunos sistemas requieren evitar algunas velocidades de salida debido a problemas de resonancia

de los mismos. Introducir los limites superiores de las velocidades a evitar.

4-63 Veloc. bypass hasta [Hz]

Matriz [4]
Range: Funcion:
0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] Algunos sistemas requieren evitar algunas velocidades de salida debido a problemas de resonancia

de los mismos. Introducir los limites superiores de las velocidades a evitar.

2.6.5 Ajuste de Bypass de velocidad semiautomatico

El ajuste del Bypass de velocidad semiautomatico puede utilizarse para facilitar la programacién de las frecuencias a evitar debido a resonancias en el
sistema.

Debe llevarse a cabo el siguiente proceso:
1. Pare el motor.
2. Seleccione Activado en par.4-64 Ajuste bypass semiauto.

3. Pulse Hand On en el Panel de control local para iniciar la bisqueda de bandas de frecuencia que producen resonancias. EI motor acelerara
conforme a la rampa ajustada.

4.  Cuando se recorra una banda de resonancia, pulse OKen el Panel de control local al salir de la banda. La frecuencia actual se guardara como
primer elemento en par.4-62 Velocidad bypass hasta [RPM] o par.4-63 Veloc. bypass hasta [Hz] (matriz). Repita esto para cada banda de
resonancia identificada durante la aceleracion (pueden ajustarse un maximo de cuatro).

5. Cuando se haya alcanzado la méaxima velocidad, el motor comenzara a decelerar automaticamente. Repita el procedimiento anterior cuando la
velocidad salga de las bandas de resonancia durante la aceleracion. Las frecuencias reales registradas al pulsar OK se almacenaran en par.
4-60 Velocidad bypass desde [RPM] o par.4-61 Velocidad bypass desde [HZ].

6.  Cuando el motor haya efectuado una rampa de deceleracion hasta detenerse, pulse OK. El par.4-64 Ajuste bypass semiauto se ajustara auto-
maticamente en Off. El convertidor de frecuencia permanecera en modo Control local hasta que se pulse Off o Auto Onen el LCP.

Si las frecuencias de una cierta banda de resonancia no se registran en el orden correcto (los valores de frecuencia guardados en Velocidad bypass
hasta son mayores que los de Velocidad bypass desde), o si no tienen los mismos nimeros de registros para Bypass desde'y Bypass hasta, todos los
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registros se cancelaran y se mostrara el siguiente mensaje: Los rangos de velocidad registrados se solapan entre si’ 0 no estan definidos completamente.
Pulse [Cancel] (Cancelar) para cancelar.

4-64 Ajuste bypass semiauto

Option: Funcioén:
[o] * No Sin funcion
[1] Activado Inicia el ajuste del bypass semiautomatico y continua el procedimiento descrito anteriormente.
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2.7 Menu principal - E/S digital - Grupo 5
2.7.1 5-** E/S digital

Grupo de parametros que sirven para configurar la entrada y la salida digital. 2

2.7.2 5-0* Modo E/S digital

Parametros para configurar la entrada y salida utilizando NPN y PNP.

5-00 Modo E/S digital

Option: Funcion:
Las entradas digitales y las salidas digitales programadas son pre-programables para funcionar tanto
con sistemas PNP como NPN.

[0] * PNP - Activo a 24 V Acciona en pulsos direccionales positivos (0). Los sistemas PNP tienen una resistencia a GND (pull
down).
[1] NPN - Activoa 0 V Accion en pulsos direccionales negativos (1). Los sistemas NPN tienen un pull up a +24 V interna-

mente en el convertidor de frecuencia.

iNOTA!
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

5-01 Terminal 27 modo E/S

Option: Funcion:
[o] * Entrada Define el terminal 27 como entrada digital.
[1] Salida Define el terminal 27 como salida digital.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

5-02 Terminal 29 modo E/S

Option: Funcion:
[0] * Entrada Define el terminal 29 como entrada digital.
[1] Salida Define el terminal 29 como salida digital.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

2.7.3 5-1* Entradas digitales

Parametros para configurar las funciones de entrada para los terminales de entrada.
Las entradas digitales se usan para seleccionar varias funciones del convertidor de frecuencia. Todas las entradas digitales pueden ajustarse a las si-

guientes funciones:

Funcién de entrada digital Seleccién Terminal

Sin funcionamiento [0] Todos *term 32, 33
Reinicio [1] Todos

Inercia [2] Todos

Inercia y reinicio [3] Todos

Freno CC [5] Todos

Parada [6] Todos

Parada externa [7] Todos

Arranque [8] Todos *term 18
Arranque por pulsos [9] Todos
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Funcién de entrada digital
Cambio de sentido
Arranque e inversion
Veloc. fija

Ref. interna, si

Ref. interna LSB

Ref. interna MSB

Ref. interna EXB
Mantener referencia
Mantener salida
Aceleracion
Deceleracion

Selec. ajuste LSB
Selec. ajuste MSB
Entrada de pulsos

Bit rampa 0

Fallo de red

Permiso de arranque
Arranque manual
Arranque automatico
Increm. DigiPot
Dismin. DigiPot

Borrar DigiPot
Contador A (ascend.)
Contador A (descend.)
Reset del contador A
Contador B (ascend.)
Contador B (descend.)
Reset del contador B
Modo reposo

Codigo reinicio mantenim.
Arranque bomba guia
Alternancia de bomba guia
Parada bomba 1
Parada bomba 2
Parada bomba 3

Seleccion
[10]
[11]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[32]
[34]
[36]
[52]
[53]
[54]
[55]
[56]
[57]
[60]
[61]
[62]
[63]
[64]
[65]
[66]
[78]

[120]
[121]
[130]
[131]
[132]

Terminal
Todos *term 19
Todos

Todos *term 29
Todos

Todos

Todos

Todos

Todos

Todos

Todos

Todos

Todos

Todos

term 29, 33
Todos

Todos

Todos
Todos
Todos
29, 33
29, 33
Todos
29, 33
29, 33
Todos

Todos = terminales 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ son los terminales en MCB 101.

Las funciones dedicadas a una sola entrada digital se definen en el parametro asociado.

Todas las entradas digitales pueden programarse para las siguientes funciones:

[0] Sin funcionamiento
[1] Reinicio
[2] Inercia
[3] Inercia y reinicio
[5] Freno CC
[6] Parada

64

Sin reaccion a las sefiales transmitidas al terminal.

Reinicia el convertidor de frecuencia después de una DESCONEXION/ALARMA. No todas las alarmas

pueden reiniciarse.

Deja el motor en el modo libre. '0' Idgico => parada de inercia.
(Predeterminado Entrada digital 27): Parada por inercia, entrada invertida (NC).

Entrada invertida de parada de inercia y reset (NC).

Deja el motor en modo libre y reinicia el convertidor. '0' I6gico => parada de inercia y reset.

Entrada invertida para frenado de CC (NC).
Detiene al motor alimentandolo con corriente continua durante un periodo de tiempo determinado.

Consulte los par. 2-01 a 2-03. Esta funcion solo esta activada cuando el valor del par. 2-02 es distinto

de 0. '0' Iégico => Frenado de CC.

Funcién de parada invertida. Genera una funcién de parada cuando el terminal seleccionado pasa

del nivel ldgico ‘1’ al ‘0". La parada se lleva a cabo segln el tiempo de rampa seleccionado (par.

3-42, par. 3-52, par. 3-62, par. 3-72).

iNOTA!

Cuando el convertidor de frecuencia esta en el limite de par y ha recibido una
orden de parada, es posible que no se detenga por si mismo. Para asegurarse de
que el convertidor de frecuencia se para, configure una salida digital como Limite
par y parada [27] y conecte esta salida digital a una entrada digital configurada

como inercia.
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[7]

[8]

[9]

[10]

[11]

[14]

[15]

[16]

[17]

[18]

[19]

[20]

[21]

Parada externa

Arranque

Arranque por pulsos

Cambio de sentido

Arranque e inversion

Veloc. fija

Ref. interna, si

Ref. interna LSB

Ref. interna MSB

Ref. interna EXB

Mantener ref.

Mantener salida

Aceleracion

La misma funcién que Parada de inercia, pero Bloqueo externo genera el mensaje de alarma "fallo
externo” en la pantalla cuando el terminal programado para Inercia es '0' logico. El mensaje de
alarma también estard activo a través de las salidas digitales y de relé, si se programan para Bloqueo
externo. La alarma se puede reiniciar utilizando una entrada digital o la tecla [RESET] si se ha
eliminado la causa del blogqueo. Puede programarse un retardo en el par. 22-00 Tiempo bloqueo
externo. Después de aplicar una sefal a la entrada, la reaccion antes descrita se retrasara en el
tiempo ajustado en el par. 22-00.

Seleccione el arranque para una orden de arranque/parada. ‘1’ ldgico = arranque, ‘0’ l6gico = pa-
rada.
(Entrada digital predeterminada 18)

El motor arranca si se aplica un pulso durante 2 ms como minimo. El motor se detiene cuando se
activa Parada.

Cambia el sentido de rotacién del eje del motor. Seleccione '1' Idgico para cambiar de sentido. La
sefial de cambio de sentido sélo cambia la direccion de rotacion. No activa la funcidn de arranque.
Seleccione ambas direcciones en el par. 4-10 Direccion veloc. motor.

(Entrada digital predeterminada 19).

Se utiliza para el arranque/parada y para el cambio de sentido en el mismo cable. No permite nin-
guna sefal de arranque al mismo tiempo.
Utilizado para activar la velocidad fija. Consulte el par. 3-11.

(Entrada digital predeterminada 29)

Se utiliza para cambiar entre referencia externa y referencia interna. Se asume que esta seleccio-
nado Externa sj/no[1] en el parametro 3-04. ‘0’ Iégico = referencia externa activa; ‘1’ Idgico = una
de las ocho referencias internas esta activa.

Permite realizar una seleccién entre una de las ocho referencias internas de acuerdo con la tabla
siguiente.
Permite realizar una seleccion entre una de las ocho referencias internas de acuerdo con la tabla

siguiente.

Permite realizar una seleccion entre una de las ocho referencias internas de acuerdo con la tabla
siguiente.

Ref. interna bit
Ref. interna. 0
Ref. interna 1
Ref. interna 2
Ref. interna 3
Ref. interna 4
Ref. interna. 5
Ref. interna. 6
Ref. interna. 7

=== O0O0O0OoON
HHEHOOKFFEOO|—
—HOH,OFOFO|O

Mantiene la referencia actual. La referencia mantenida es ahora el punto de partida o condicion de
aceleracion y deceleracion que se va a emplear. Si se utiliza aceleracion/deceleracion, el cambio de
velocidad siempre se lleva a cabo después de la rampa 2 (par. 3-51 y 3-52) en el intervalo de 0 a
par. 3-03 Referencia maxima.

Mantiene la frecuencia del motor (Hz). La frecuencia mantenida del motor es ahora el punto de
partida o condicion que se utilizara para Aceleracion y Deceleracion. Si se utiliza aceleracion/dece-
leracion, el cambio de velocidad siempre se realiza siguiendo la rampa 2 (par. 3-51 y 3-52) en el
intervalo desde 0 hasta el valor del par. 1-23 Frecuencia motor.

iNOTA!

Cuando esta activada la opcion Mantener salida, el convertidor de frecuencia no
puede pararse mediante una sefial de "arranque [13]" baja. Detenga el conver-
tidor de frecuencia mediante un terminal programado para Inercia [2] o para
Inercia y reinicio [3].

Si se desea un control digital de la aceleracion/deceleracion (potenciometro de motor). Active esta
funcion seleccionando Mantener referencia o Mantener salida. Si Acelerar se activa durante menos
de 400 ms, la referencia resultante aumentara en un 0,1%. Si se activa Acelerar durante mas de
400 ms, la referencia resultante dara una rampa seg(in Rampa 1 en el par. 3-41.
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[22]
[23]
[24]

[32]

[34]

[36]
[52]

[53]

[54]

[55]

[56]

[57]

[60]
[61]
[62]
[63]
[64]
[65]
[66]

[78]

Deceleracién
Selec. ajuste LSB
Selec. ajuste MSB

Entrada de pulsos

Bit rampa 0

Fallo de red

Permiso de arranque

Arranque manual

Arranque automatico

Increm. DigiPot

Dismin. DigiPot

Borrar DigiPot

Contador A (ascend.)
Contador A (descend.)
Reset del contador A
Contador B (ascend.)
Contador B (descend.)
Reset del contador B

Modo reposo

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA

Igual que Aceleracion [21].
Selecciona uno de los cuatro ajustes. Ajustar el par 0-10, Ajuste activo, a Ajuste multiple.

Igual que "Selec. ajuste bit 0 [23]".
(Entrada digital predeterminada 32)

Seleccionar Entrada de pulsos cuando se utilice una secuencia de pulsos como referencia o reali-
mentacion. El escalado se realiza en el grupo de par. 5-5%*.

Seleccion de la rampa a utilizar. "0" ldgico selecciona la rampa 1, mientras que "1" l6gico, la rampa
2.

Activa el par. 14-10, Fallo de red. Fallo de red es la opcion activada en la situacion de ‘0’ Idgico.

El terminal de entrada, para el que se ha programado Permiso de arranque, debe ser "1" l6gico para
que se pueda aceptar un comando de arranque. El permiso de arranque tiene una funcién "Y" logica
relacionada con el terminal programado para Arranque [8], Velocidad fija [14] o Mantener salida
[20], 1o que significa que es necesario cumplir las dos condiciones para que el motor arranque. Si
Permiso de arranque se programa en varios terminales, sdlo debe tener un '1' I6gico en uno de ellos
para que se realice la funcion. La sefial de salida digital para Peticion de marcha (Arranque [8)],
Velocidad fija [14] o Mantener salida [20]) programada en el par. 5-3* Salidas digitales, o en el par.
5-4* Relés, no se vera afectada por Permiso de arranque.

Una sefial aplicada pondra el convertidor de frecuencia en modo manual, como si se hubiera pre-
sionado el botdn Hand On del LCP, y se anulara un comando de parada normal. Si se desconecta
la sefial, el motor se parara. Para que cualquier otro comando de arranque sea valido, debe asig-
narse otra entrada digital a Arranque automaticoy aplicarsele una sefial. Los botones Hand On'y
Auto On del LCP no afectan a la operacion. El boton Off del LCP anulara Arranque automatico y
Marcha manual. Pulse el botdn Hand On o Auto On para que Arranque manual y Arranque auto-
matico vuelvan a estar activos. Si no hay sefial ni en Arranque manual ni en Arranque automatico,
el motor se parara independientemente de que se aplique cualquier comando de arranque normal.
Si se aplica una sefial tanto a Arranqgue manualcomo a Arranque automatico, la funcion sera Arran-
que automatico. Si se pulsa el botén Off del LCP, el motor se parara independientemente de las
sefiales en Arranque manual'y Arranque automatico.

Una sefial aplicada pondra el convertidor de frecuencia en modo automatico como si se hubiera
pulsado el botén Auto On del LCP. Consulte también Arranque manual [53]

Utiliza la entrada como una sefial de tipo AUMENTAR para la funcion de potencidmetro digital des-
crita en el grupo de parametros 3-9%*

Utiliza la entrada como una sefial de tipo DISMINUIR para la funcion de potenciémetro digital des-
crita en el grupo de parametros 3-9%*

Utiliza la entrada para BORRAR la referencia del potencidmetro digital descrita en el grupo de pa-
rémetros 3-9*

(Solo en los terminales 29 ¢ 33.) Entrada para la cuenta creciente en el contador SLC.

(Sdlo en los terminales 29 6 33.) Entrada para la cuenta decreciente en el contador SLC.
Entrada para puesta a cero del contador A.

(Sélo en los terminales 29 ¢ 33.) Entrada para el incremento en el recuento en el contador SLC.
(Slo en los terminales 29 6 33.) Entrada para la disminucién en el recuento en el contador SLC.
Entrada para puesta a cero del contador B.

Fuerza al convertidor de frecuencia a entrar en Modo reposo (ver par. 22-4*, Modo reposo). Reac-
ciona en la parte ascendente de la sefial.

Cddigo reinicio mantenim. preventi- Reinicia todos los datos del par. 16-96, Cddigo de mantenimiento preventivo, a 0.

Vo

Las opciones de ajuste siguientes estan todas relacionadas con el Controlador en cascada. Para ver diagramas de cableado y ajustes de los parametros,

consulte el grupo 25-**,

[120]

66

Arranque bomba guia

Arranca/para la bomba guia (controlada por el convertidor de frecuencia). iUn arranque requiere
que también se haya aplicado una sefial Arranque del sistema, p. €j. a través de una de las entradas
digitales ajustadas para Arranque [8]!
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[121]

[130 - 138] Bloqueo de bomba 1 - Bloqueo de

5-10 Terminal 18 entrada digital

Option:

(o]
(1]
[2]
[3]
[5]
(6]
[7]
[81*

[9]

[10]
[11]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[34]

Alternancia de bomba guia

bomba 9

Sin funcion
Reinicio

Inercia

Inercia y reinicio
Freno CC
Parada

Parada externa

Arranque

Arranque por pulsos
Cambio de sentido
Arranque e inversion
Veloc. fija

Ref. interna, si
Ref.interna LSB
Ref.interna MSB
Ref.interna EXB
Mantener referencia
Mant. salida
Aceleracion
Deceleracién
Selec.ajuste LSB
Selec.ajuste MSB
Bit rampa 0

cipal, par. 25-50, debe estar ajustado a 7ras una orden[2] 0 a £n la conexion o tras una orden [3].
Evento de alternancia, par. 25-51, puede estar ajustado a cualquiera de las cuatro opciones.

S/T1]. La funcién dependera también del ajuste del par. 25-06, Bomba guia fija. Si esta ajustado a
No [0], entonces Bomba 1 se refiere a la bomba controlada por el relé RELAY1, etc. Si el ajuste es
SiT1], Bomba 1 se refiere a la bomba controlada por el convertidor de frecuencia inicamente (sin
implicacién de ninguno de los relés), y Bomba 2 a la bomba controlada por el relé RELAY1. La bomba

Daofiti

Fuerza la alternancia de la bomba guia en un Controlador en cascada. Alternancia de bomba prin-

Para las 9 opciones de ajuste anteriores, el par. 25-10, Bloqueo de bomba, debe estar ajustado a

de velocidad variable (principal) no puede bloquearse en el controlador de cascada basico.

Consulte la tabla siguiente:

Ajuste del par. 5-1*

Ajuste del par. 25-06

[0] No

[1] si

[130] Blogqueo bomba 1

Controlada por relé 1

(sélo si no es bomba principal)

Controlada por convertidor de

frecuencia

(no puede ser bloqueada)

[131] Bloqueo bomba 2

Controlada por Relé 2

Controlada por Relé 1

[132] Bloqueo bomba 3

Controlada por Relé 3

Controlada por Relé 2

[133] Blogqueo bomba 4

Controlada por Relé 4

Controlada por Relé 3

[134] Bloqueo bomba 5

Controlada por Relé 5

Controlada por Relé 4

[135] Blogqueo bomba 6

Controlada por Relé 6

Controlada por Relé 5

[136] Blogueo bomba 7

Controlada por Relé 7

Controlada por Relé 6

[137] Blogueo bomba 8

Controlada por Relé 8

Controlada por Relé 7

[138] Bloqueo bomba 9

Controlada por Relé 9

Controlada por Relé 8

Funcion:

Las mismas opciones y funciones que el par. 5-1*, excepto para Entrada de pulsos.
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[36] Fallo de red

[52] Permiso de arranque

[54] Arranque automatico

[56] Dismin. DigiPot

[62] Reset del contador A

[66] Modo reposo

[120] Arranque bomba principal

[130] Parada bomba 1

[132] Parada bomba 3

5-11 Terminal 19 entrada digital
Option: Funcion:

[1] Reinicio

[3] Inercia y reinicio

[6] Parada

[8] Arranque

[10] Cambio de sentido

[14] Veloc. fija

[16] Ref.interna LSB

[18] Ref.interna EXB

[20] Mant. salida

[22] Deceleracion

[24] Selec.ajuste MSB

[36] Fallo de red

[52] Permiso de arranque
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[54] Arranque automatico

[56] Dismin. DigiPot

[62] Reset del contador A

[66] Modo reposo

[120] Arranque bomba principal

[130] Parada bomba 1

[132] Parada bomba 3

5-12 Terminal 27 entrada digital

Option: Funcion:

[0] * Sin funcion

[2] Inercia

[5] Freno CC

[7] Parada externa

[9] Arranque por pulsos

[11] Arranque e inversion

[15] Ref. interna, si

[17] Ref.interna MSB

[19] Mantener referencia

[21] Aceleracion

[23] Selec.ajuste LSB

[34] Bit rampa 0

[37] Modo Incendio

[53] Arranque manual
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[55] Increm. DigiPot

[57] Borrar DigiPot

[65] Reset del contador B

[78] Cddigo reinicio mantenim. preventi-
%)

[121] Alternancia bomba principal

[131] Parada bomba 2

5-13 Terminal 29 entrada digital

Option: Funcion:

[1] Reinicio

[3] Inercia y reinicio

[6] Parada

[8] Arranque

[10] Cambio de sentido

[14] * Veloc. fija Mismas opciones y funciones que el par. 5-1*.

[16] Ref.interna LSB

[18] Ref.interna EXB

[20] Mant. salida

[22] Deceleracion

[24] Selec.ajuste MSB

[32] Entrada de pulsos

[36] Fallo de red

[52] Permiso de arranque

[54] Arranque automatico
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[56] Dismin. DigiPot

[60] Contador A (ascend)

[62] Reset del contador A 2

[64] Contador B (descend)

[66] Modo reposo

[120] Arranque bomba principal

[130] Parada bomba 1

[132] Parada bomba 3

5-14 Terminal 32 entrada digital
Option: Funcion:

[1] Reinicio

[3] Inercia y reinicio

[6] Parada

[8] Arranque

[10] Cambio de sentido

[14] Veloc. fija

[16] Ref.interna LSB

[18] Ref.interna EXB

[20] Mant. salida

[22] Deceleracion

[24] Selec.ajuste MSB

[36] Fallo de red

[52] Permiso de arranque

[54] Arranque automatico
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[56] Dismin. DigiPot

[62] Reset del contador A

[66] Modo reposo

[120] Arranque bomba principal

[130] Parada bomba 1

[132] Parada bomba 3

5-15 Terminal 33 entrada digital

Option: Funcion:

[1] Reinicio

[3] Inercia y reinicio

[6] Parada

[8] Arranque

[10] Cambio de sentido

[14] Veloc. fija

[16] Ref.interna LSB

[18] Ref.interna EXB

[20] Mant. salida

[22] Deceleracion

[24] Selec.ajuste MSB

[32] Entrada de pulsos

[36] Fallo de red

[52] Permiso de arranque

[54] Arranque automatico
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[56] Dismin. DigiPot

[60] Contador A (ascend)

[62] Reset del contador A

[64] Contador B (descend)

[66] Modo reposo

[120] Arranque bomba principal

[130] Parada bomba 1

[132] Parada bomba 3

5-16 Terminal X30/2 entrada digital
Option: Funcion:

[1] Reinicio

[3] Inercia y reinicio

[6] Parada

[8] Arranque

[10] Cambio de sentido

[14] Veloc. fija

[16] Ref.interna LSB

[18] Ref.interna EXB

[20] Mant. salida

[22] Deceleracion

[24] Selec.ajuste MSB

[36] Fallo de red

[52] Permiso de arranque
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[54] Arranque automatico

[56] Dismin. DigiPot

[62] Reset del contador A

[66] Modo reposo

[120] Arranque bomba principal

[130] Parada bomba 1

[132] Parada bomba 3

5-17 Terminal X30/3 entrada digital
Option: Funcion:

[1] Reinicio

[3] Inercia y reinicio

[6] Parada

[8] Arranque

[10] Cambio de sentido

[14] Veloc. fija

[16] Ref.interna LSB

[18] Ref.interna EXB

[20] Mant. salida

[22] Deceleracién

[24] Selec.ajuste MSB

[36] Fallo de red

[52] Permiso de arranque

[54] Arranque automatico
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[56] Dismin. DigiPot

[62] Reset del contador A

[66] Modo reposo

[120] Arranque bomba principal

[130] Parada bomba 1

[132] Parada bomba 3

5-18 Terminal X30/4 entrada digital
Option: Funcion:

[1] Reinicio

[3] Inercia y reinicio

[6] Parada

[8] Arranque

[10] Cambio de sentido

[14] Veloc. fija

[16] Ref.interna LSB

[18] Ref.interna EXB

[20] Mant. salida

[22] Deceleracion

[24] Selec.ajuste MSB

[36] Fallo de red

[52] Permiso de arranque

[54] Arranque automatico

[56] Dismin. DigiPot

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

2 Descripcion del parametro

75




2 Descripcién del parametro

[62]
[65]
[66]
[78]

[120]
[121]
[130]
[131]
[132]

Reset del contador A
Reset del contador B

Modo reposo

Cddigo reinicio mantenim. preventi-

VO
Arranque bomba principal
Alternancia bomba principal
Parada bomba 1

Parada bomba 2

Parada bomba 3

2.7.4 5-3* Salidas digitales

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA

Pardmetros para configurar las funciones de salida para los terminales de salida. Las 2 salidas digitales de estado sélido son comunes para los terminales

27 y 29. Ajustar la funcién de E/S para el terminal 27 en el par. 5-01, Terminal 27 modo E/S, y la funcién de E/S para el terminal 29 en el par. 5-02
Terminal 29 modo E/S.

Estos parametros no se pueden ajustar con el motor en marcha.

Las salidas digitales pueden programarse con estas funciones:

(o]
(1]
[2]

[3]
[4]

[5]
[6]

(8]

[9]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]

[20]

[21]

76

Sin funcionamiento
Ctrl. prep.

Convertidor preparado

Conv. preparado / control remoto

Interrupcion / sin advertencia

En marcha

En marcha / sin advert.

En marcha en ref./sin advert.
Alarma

Alarma o advertencia

En limite par

Fuera ran. intensidad
Corriente posterior, baja
Corriente anterior, alta

Fuera del rango de velocidad
Velocidad posterior, baja
Velocidad anterior, alta
Fuera rango realim.

< que realim. alta

> que realim. baja

Advertencia térmica

Valor predeterminado para todas las salidas digitales y salidas de relé
La placa de control recibe alimentacion eléctrica.

El convertidor de frecuencia esta preparado para el funcionamiento y la placa de control tiene ali-
mentacion.

El convertidor de frecuencia esta preparado para su uso y esta en modo Auto On.

El convertidor de frecuencia esta listo para funcionar. No se ha dado orden de arranque o de parada
(arrancar / desactivar). No hay advertencias.

Motor en marcha.

La velocidad de salida es mayor que la velocidad establecida en el par. 1-81 Min. veloc. para funcion
en parada [RPM]. El motor esta en marcha y no hay advertencias.

El motor funciona a la velocidad de referencia.

Una alarma activa la salida. No hay advertencias.

Una alarma o una advertencia activa la salida.

Se ha superado el limite de par ajustado en el par. 4-16 6 4-17.

La intensidad del motor estda fuera del intervalo definido en el par. 4-18.

La intensidad del motor es inferior a la ajustada en el par. 4-50.

La intensidad del motor es superior a la ajustada en el par. 4-51.

La velocidad de salida se encuentra fuera de los limites establecidos en los par. 4-52 y 4-53.
La velocidad de salida es inferior al valor ajustado en el par. 4-52.

La velocidad de salida es superior al valor ajustado en el par. 4-53.

La realimentacién se encuentra fuera del rango establecido en los par. 4-56 y 4-57.

La realimentacion se encuentra por debajo del limite establecido en 4-56 Advertencia realimentacion
baja.

La realimentacion esta por encima del limite ajustado en el par. 4-57 Advertencia realimentacion
alta.

La advertencia térmica se activa cuando la temperatura sobrepasa el limite en el motor, en el con-
vertidor de frecuencia, en la resistencia de freno o en el termistor.
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[25]

[26]
[27]

[28]
[29]
[30]

[35]
[40]
[41]
[42]
[45]
[46]
[47]
[55]
[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

[71]

[72]

[73]

[74]

[75]

[80]

[81]

[82]

Cambio sentido

Bus OK

Limite par y parada

Freno, sin advert.
Fren. prep. sin fallos

Fallo freno (IGBT)

Parada externa

Fuera de rango de ref.

Bajo ref., alta
Sobre ref., alta
Contr. bus

Ctrl. bus, 1 si t. Iim.
Ctrl. bus, 0 si t. lim.
Salida de pulsos

Comparador 0

Comparador 1

Comparador 2

Comparador 3

Comparador 4

Comparador 5

Regla ldgica 0

Regla légica 1

Regla légica 2

Regla légica 3

Regla légica 4

Regla légica 5

Salida digital SL A

Salida digital SL B

Salida digital SL C

Cambio de sentido. 1’ Iogico = relé activado, 24 V CC cuando el motor gira en el sentido de las
agujas del reloj. '0' I6gico = relé no activado, sin sefial, cuando el motor gira de derecha a izquierda.

Comunicacién activa (sin tiempo limite) a través del puerto de comunicacion serie.

Se utiliza al realizar un paro por inercia y en condiciones de limite de par. Si el convertidor de
frecuencia ha recibido una sefal de parada y estd en el limite de par, la sefial es ‘0’ Iégico.

El freno esta activado y no hay advertencias.

El freno esta listo para su funcionamiento y no presenta ningun fallo.

La salida es '1' l6gico cuando el IGBT de freno se ha cortocircuitado. Utilice esta funcién para pro-
teger al convertidor de frecuencia en caso de que haya un fallo en los médulos de freno. Utilice la
salida/relé para desconectar la tension de alimentacion del convertidor de frecuencia.

La funcién Bloqueo externo ha sido activada mediante una de las entradas digitales.

Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 0 se evalia como VERDADERO, la salida
sera alta. De lo contrario, sera baja.

Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 2 se evalia como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 2 se evallia como VERDADERO, la salida
sera alta. De lo contrario, sera baja.

Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 3 se evallia como VERDADERO, la salida
sera alta. De lo contrario, sera baja.

Consulte el grupo de pardmetros 13-1*. Si Comparador 4 se evalla como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 4 se evallia como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla logica 0 se evalia como VERDADERO, la salida
sera alta. De lo contrario, sera baja.

Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla ldgica 1 se evalla como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla logica 2 se evalia como VERDADERO, la salida
sera alta. De lo contrario, sera baja.

Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla ldgica 3 se evalia como VERDADERO, la salida
sera alta. De lo contrario, sera baja.

Consulte el grupo de pardmetros 13-4*. Si Regla l6gica 4 se evalla como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla ldgica 5 se evalla como VERDADERO, la salida
sera alta. De lo contrario, sera baja.

Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. La entrada sera alta cuando se ejecute la accion de
Smart Logic [38] AJ. sal. dig. Se ejecuta A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accion
del Smart Logic [32] Aj. sal. dig. Se ejecuta A baja.

Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. La entrada sera alta cuando se ejecute la accion del
Smart Logic [39] AJ. sal. dig. Se ejecuta A alta. La entrada serd baja cuando se ejecute la accion
del Smart Logic [33] Aj. sal. dig. Se ejecuta A baja.

Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. La entrada sera alta cuando se ejecute la accion del
Smart Logic [40] Aj. sal. dig. Se ejecuta A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accion
del Smart Logic [34] Aj. sal. dig. Se ejecuta A baja.
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[83]

[84]

[85]

[160]

[161]

[165]

[166]

[167]

[168]

[169]

[180]

[181]

[190]

[191]

[192]
[193]
[194]

[195]

78

Salida digital SL D

Salida digital SL E

Salida digital SL F

Sin alarma

Marcha inversa

Ref. local activa

Ref. remota activa

Coman. arran. activo

Convertidor en modo manual

Convertidor en modo auto

Fallo de reloj

Mantenimiento preventivo

Falta de caudal

Bomba seca

Fin de curva
Modo reposo

Correa rota

Control valvula bypass

M Guia de programacion del convertidor de fre-
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Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. La entrada serd alta cuando se ejecute la accién del
Smart Logic [41] AJ. sal. dig. Se ejecuta A alta. La entrada serd baja cuando se ejecute la accién
del Smart Logic [35] A4j. sal. dig. Se ejecuta A baja.

Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. La entrada serd alta cuando se ejecute la accién del
Smart Logic [42] Aj. sal. dig. Se ejecuta A alta. La entrada serd baja cuando se ejecute la accion
del Smart Logic [36] Aj. sal. dig. Se ejecuta A baja.

Consulte el par. 13-52, Accion Controlador SL. La entrada sera alta cuando se ejecute la accion del
Smart Logic [43] AJ. sal. dig. Se ejecuta A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accion
del Smart Logic [37] Aj. sal. dig. Se ejecuta A baja.

El valor de la salida es alto si no hay ninguna alarma presente.

La salida es alta cuando el convertidor de frecuencia esta funcionando en sentido contrario a las
agujas del reloj (producto Iégico de los bits de estado 'en funcionamiento' e 'inverso').
La salida es alta cuando el par. 3-13 Lugar de referencia = [2] Local, o cuando el par. 3-13 Lugar

de referencia = [0] Conex. a manual/autoy, al mismo tiempo, el LCP estd en el modo Hand on.

La salida es alta cuando el par. 3-13 Origen de referencia = Remoto [1] o Conex. a manual/auto
[0] cuando el LCP esta en el modo automatico [Auto On] (Control remoto).

La salida es alta cuando hay un comando de arranque activo. (P.ej. [Auto On ] y un comando de
arranque a través de la entrada digital o conexién de bus esta activado, o [Hand on]).

iNOTA!
Todos los comandos de parada inversa/inercia deben estar desactivados.

La salida es alta cuando el convertidor de frecuencia esta en modo manual (tal y como indica el LED
superior [Hand on]).

La salida es alta cuando el convertidor de frecuencia esta en modo automatico (tal y como indica
el LED superior [Auto on]).

La funcién de reloj ha sido reiniciada a su valor predeterminado (2000-01-01) debido a un fallo de
alimentacion.

Uno o mas de los eventos de mantenimiento preventivo programados en el par. 23-10, Elemento
de mantenimiento preventivo, ha llegado al momento de la accion especificada en el par. 23-11,
Accién de mantenimiento.

Se ha detectado una situacion de Falta de caudal o de Velocidad minima, si se ha activado Deteccion
de velocidad minima par. 22-21 y/o Deteccion de falta de caudal, par. 22-22.

Se ha detectado una condicion de Bomba seca Esta funcion debe activarse en el par. 22-26, Funcion
bomba seca.

Se activa cuando se produce una condicién de fin de curva.
El convertidor de frecuencia/sistema ha pasado a Modo reposo. Consulte Modo reposo, par. 22-4*.

Se ha detectado una condicién de Correa rota. Esta funcion debe activarse en el par. 22-60, De-
teccion correa rota.

El control de valvula de derivacion (salida digital / relé en el convertidor de frecuencia) se utiliza en
sistemas de compresor para descargar el mismo durante el arranque, utilizando una valvula de
derivacion. Después de haberse dado el comando de arranque, la valvula de bypass estara abierta
hasta que el convertidor de frecuencia alcance el Limite bajo veloc. motor, par. 4 -11 Una vez
alcanzado el limite, la valvula de bypass se cerrard, permitiendo que el compresor funcione nor-
malmente. Este procedimiento no volvera a activarse de nuevo hasta que se inicie un nuevo
arrangue y la velocidad del convertidor de frecuencia sea cero durante la recepcion de la sefial de
arranque. Retardo arr., par. 1-71 puede utilizarse para retrasar el arranque del motor. Principio de
control de la valvula de bypass:
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Velocidad 1308A251.10

Tiempo

Ticmpo

Afronque Parada Tiempo

Las opciones de ajuste siguientes estan todas relacionadas con el Controlador en cascada.
Para ver diagramas de cableado y ajustes de los pardmetros, consulte el grupo 25-**,

[199] Llenado tuberia Se activa cuando esta se realiza la funcion de llenado de tuberia. Consulte el par. 29-0*.
[200] Capacidad total Todas las bombas estan funcionando y a la maxima velocidad.
[201] Bomba 1 funcionando Una o mas de las bombas controladas por el controlador en cascada estan funcionando. La funcion

también dependera del ajuste de Bomba principal fija, par. 25-06. Si esta ajustado a Mo [0], Bomba
1 se refiere a la bomba controlada por el relé RELAY1, etc. Si esta ajustado a S/[1], Bomba 1 se
refiere a la bomba controlada por el convertidor de frecuencia Unicamente (sin implicacion de nin-
guno de los relés integrados) y Bomba 2, a la bomba controlada por el relé RELAY1. Consulte la
tabla siguiente:

[202] Bomba 2 funcionando Consulte [201]
[203] Bomba 3 funcionando Consulte [201]
Ajuste del par. 5-3* Ajuste del par. 25-06
[0] No [1]si
[200] Bomba 1 funcionando Controlada por Relé 1 Controlada por convertidor de frecuencia
[201] Bomba 2 funcionando Controlada por Relé 2 Controlada por Relé 1
[203] Bomba 3 funcionando Controlada por Relé 3 Controlada por Relé 2
Option: Funcioén:
[0] * Sin funcion Mismas opciones y funciones que el par. 5-3*.
[1] Ctrl prep.
[2] Unidad Lista
[3] Unid. lista/remoto
[4] Interrupcion / sin advertencia
[5] Funcionamiento
[6] Func./sin advert.
[8] Func. en ref./sin adv.
[9] Alarma
[10] Alarma o advertencia
[11] En limite par
[12] Fuera ran. intensidad
[13] Corriente posterior, baja
[14] Corriente anterior, alta
[15] Fuera del rango de velocidad
[16] Velocidad posterior, baja
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[18] Fuera rango realim.

[20] > que realim. baja

[25] Cambio sentido

[27] Limite par y parada

[29] Fren. prep. sin fallos

[35] Parada externa

[41] Bajo ref., alta

[45] Contr. bus

[47] Ctrl. bus, 0 si t. lim.

[60] Comparador 0

[62] Comparador 2

[64] Comparador 4

[70] Regla ldgica 0

[72] Regla logica 2

[74] Regla légica 4

[80] Salida digital SL A

[82] Salida digital SL C

[84] Salida digital SL E

[160] Sin alarma

[165] Ref. local activa

[167] Coman. arran. activo

[169] Modo automatico

[181] Manten. previo
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[191] Bomba seca

[193] Modo reposo

[195] Control vélvula bypass 2

[197] El modo Incendio estaba activo

[200] Capacidad total

[202] Bomba 2 en func.

5-31 Terminal 29 salida digital
Option: Funcion:

[1] Ctrl prep.

[3] Unid. lista/remoto

[5] Funcionamiento

[8] Func. en ref./sin adv.

[10] Alarma o advertencia

[12] Fuera ran. intensidad

[14] Corriente anterior, alta

[16] Velocidad posterior, baja

[18] Fuera rango realim.

[20] > que realim. baja

[25] Cambio sentido

[27] Limite par y parada

[29] Fren. prep. sin fallos

[35] Parada externa

[41] Bajo ref., alta

[45] Contr. bus
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[47] Ctrl. bus, 0 si t. lim.

[60] Comparador 0

[62] Comparador 2

[64] Comparador 4

[70] Regla légica 0

[72] Regla l6gica 2

[74] Regla légica 4

[80] Salida digital SL A

[82] Salida digital SL C

[84] Salida digital SL E

[160] Sin alarma

[165] Ref. local activa

[167] Coman. arran. activo

[169] Modo automético

[181] Manten. previo

[191] Bomba seca

[193] Modo reposo

[195] Control valvula bypass

[197] El modo Incendio estaba activo

[200] Capacidad total

[202] Bomba 2 en func.
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5-32 Term. X30/6 salida dig. (MCB 101)
Option: Funcion:

[1] Ctrl prep.

[3] Unid. lista/remoto

[5] Funcionamiento

[8] Func. en ref./sin adv.

[10] Alarma o advertencia

[12] Fuera ran. intensidad

[14] Corriente anterior, alta

[16] Velocidad posterior, baja

[18] Fuera rango realim.

[20] > que realim. baja

[25] Cambio sentido

[27] Limite par y parada

[29] Fren. prep. sin fallos

[35] Parada externa

[41] Bajo ref., alta

[45] Contr. bus

[47] Ctrl. bus, 0 si t. lim.

[60] Comparador 0

[62] Comparador 2

[64] Comparador 4

[70] Regla légica 0

[72] Regla ldgica 2
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[74] Regla légica 4

[80] Salida digital SL A

[82] Salida digital SL C

[84] Salida digital SL E

[160] Sin alarma

[165] Ref. local activa

[167] Coman. arran. activo

[169] Modo automético

[181] Manten. previo

[191] Bomba seca

[193] Modo reposo

[195] Control valvula bypass

[197] El modo Incendio estaba activo

[200] Capacidad total

[202] Bomba 2 en func.

5-33 Term. X30/7 salida dig. (MCB 101)
Option: Funcion:

[1] Ctrl prep.

[3] Unid. lista/remoto

[5] Funcionamiento

[8] Func. en ref./sin adv.

[10] Alarma o advertencia

[12] Fuera ran. intensidad
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[14] Corriente anterior, alta

[16] Velocidad posterior, baja

[18] Fuera rango realim.

[20] > que realim. baja

[25] Cambio sentido

[27] Limite par y parada

[29] Fren. prep. sin fallos

[35] Parada externa

[41] Bajo ref., alta

[45] Contr. bus

[47] Ctrl. bus, 0 si t. lim.

[61] Comparador 1

[63] Comparador 3

[65] Comparador 5

[71] Regla ldgica 1

[73] Regla ldgica 3

[75] Regla légica 5

[81] Salida digital SL B

[83] Salida digital SL D

[85] Salida digital SL F

[161] Func. inverso

[166] Ref. remota activa

[168] Modo manual
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[180] Fallo de reloj

[190] Falta de caudal

[192] Fin de curva

[194] Correa rota

[200] Capacidad total

[202] Bomba 2 en func.

2.7.5 5-4* Relés

Parametros para configurar la sincronizacion y las funciones de salida para los relés.

5-40 Relé de funcién

Matriz [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

Seleccionar opciones para definir la funcion de los relés.
La seleccién de cada relé mecanico se realiza en un parametro indexado.

[1] Ctrl. prep.

[3] Unid. lista/remoto

[5]* En marcha

[8] Func. en ref./sin advert.

[10] Alarma o advertencia

[12] Fuera ran. intensidad

[14] Corriente anterior, alta

[16] Velocidad posterior, baja

[18] Fuera rango realim.

[20] Por encima de realim., alta

[25] Cambio sentido

[27] Limite par y parada
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[29] Fren. prep. sin fallos

[35] Parada externa

[37] Bit cdd. control 12

[41] Bajo ref., baja

[45] Contr. bus

[47] Ctrl. bus, 0 si t. lim.

[61] Comparador 1

[63] Comparador 3

[65] Comparador 5

[71] Regla ldgica 1

[73] Regla légica 3

[75] Regla légica 5

[81] Salida digital SL B

[83] Salida digital SL D

[85] Salida digital SL F

[161] Func. inverso

[166] Ref. remota activa

[168] Convertidor en modo manual

[180] Fallo de reloj

[190] Falta de caudal

[192] Fin de curva

[194] Correa rota

[199] Llenado tuberia

[212] Bomba en cascada 2
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[213] Bomba en cascada 3
[223] Bloqueo por alarma/disparo
[224] Modo bypass activo

5-41 Retardo conex, relé

Matriz [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4], Relé 6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

Range: Funcion:

0.01 s* [0.01 - 600.00 s] Introducir el retardo del tiempo de activacion del relé. Seleccionar en una funcién matricial uno de

los relés mecanicos y MCO 105 disponibles. Consulte par. 5-40 Relé de funcion. Los relés 3-6 estan
incluidos en el MCB 112 (ATEX).

130BA171.10

Evento
seleccionado

Salida

de relé |
Retardo activado Retardo desactivado
P5-41 P 5-42

Evento

seleccionado

Salida

de relé

Retardo activado
P 5-41

5-42 Retardo desconex, relé

Matriz [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4], Relé 6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])
Range: Funcioén:

0.01 s* [0.01 - 600.00 s] Introducir el retardo del tiempo de corte del relé. Seleccionar en una funcién matricial uno de los
relés mecanicos y MCO 105 disponibles. Consulte par. 5-40 Relé de funcion.

1530BA1/72.10

'
i
Evento I_I 1
seleccionado | H :
I I
! ! !
I I I
Salida | ! 1
de relé ! ! ! E
—>! —

Retardo ala Retardo a la

Conexion Desconexién

P 5-41 P 5-42

Si la condicion de Evento seleccionada cambia antes de que expire el temporizador de retardo a la conexidn o desconexion, la salida de relé no se vera
afectada.

2.7.6 5-5* Entrada de pulsos

Los parametros de entrada de pulsos se usan para definir una ventana apropiada para el area de referencia del pulso configurando los ajustes de escalado
y filtro para las entradas de pulsos. Los terminales de entrada 29 6 33 funcionan como entrada de referencia de frecuencia. Ajuste el terminal 29 (par.
5-13 Terminal 29 entrada digital) o el terminal 33 (par.5-15 7erminal 33 entrada digital) a Entrada de pulsos[32]. Si se utiliza el terminal 29 como entrada,
par.5-02 Terminal 29 modo E/S debe ajustarse a Entrada [0].
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Ref. TSUBAU/B.1U
[RPM]“

Valor ref,

alto —+

P 5-53/

p 5-58 |

Valor ref, l

bajo |

P 5-52/ | -

p 5-57 1 1 !
Freq. baja Freq. alta Entrada
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]
P 5-55 P 5-56

5-50 Term. 29 baja frecuencia
Range: Funcién:
100 Hz* [0 - 110000 Hz] Ajuste del limite de frecuencia baja correspondiente a la velocidad baja del eje del motor (es decir,

al valor bajo de referencia) en par.5-52 7erm. 29 valor bajo ref./realim. Consulte el diagrama en
esta misma seccion.

5-51 Term. 29 alta frecuencia

Range: Funcion:
100 Hz* [0 - 110000 Hz] Ajuste del limite alto de frecuencia correspondiente a la velocidad alta del eje del motor (es decir,
al valor alto de referencia) en par.5-53 7erm. 29 valor alto ref./realim.

5-52 Term. 29 valor bajo ref./realim

Range: Funcioén:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Ajustar el limite del valor bajo de referencia para la velocidad del eje del motor [RPM]. Este es
también el valor de realimentacién mas bajo; consulte también par.5-57 7erm. 33 valor bajo ref./
realim.

5-53 Term. 29 valor alto ref./realim

Range: Funcion:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Introducir el valor alto de referencia [RPM] para la velocidad del eje del motor y el valor alto de
A* realimentacion, consulte también par.5-58 Term. 33 valor alto ref./realim.

5-54 Tiempo filtro pulsos constante #29

Range: Funcion:

100 ms* [1-1000 ms] Introducir la constante de tiempo del filtro de pulsos. El filtro de pulsos amortigua las oscilaciones
de la sefial de realimentacion, lo cual es una ventaja si hay mucho ruido en el sistema. Un valor alto
de la constante proporciona una mejor amortiguacion, pero también aumenta el retardo de tiempo
a través del filtro.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

5-55 Term. 33 baja frecuencia

Range: Funcioén:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Ajuste el limite de frecuencia baja correspondiente a la velocidad baja del eje del motor (es decir,
el valor bajo de referencia), en par.5-57 7erm. 33 valor bajo ref./realim.

5-56 Term. 33 alta frecuencia

Range: Funcion:
100 Hz* [0 - 110000 Hz] Ajuste el limite alto de frecuencia correspondiente a la velocidad alta del eje del motor (es decir, el
valor alto de referencia), en par.5-58 7erm. 33 valor alto ref./realim.
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5-57 Term. 33 valor bajo ref./realim

Range:

0.000 N/A*

[-999999.999 - 999999.999 N/A]

Funcioén:

Introducir el valor bajo de referencia [RPM] para la velocidad del eje del motor. Este es también el

valor bajo de realimentacion, consulte también el par.5-52 7erm. 29 valor bajo ref./realim.

5-58 Term. 33 valor alto ref./realim

Range:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]

A*

Funcion:

Introducir el valor alto de referencia [RPM] para la velocidad del eje del motor. Consulte también

par.5-53 Term. 29 valor alto ref./realim.

5-59 Tiempo filtro pulsos constante #33

Range:
100 ms*

[1 - 1000 ms]

2.7.7 5-6 * Salidas de pulso

Funcion:

Introducir la constante de tiempo del filtro de pulsos. Un filtro de paso bajo reduce la influencia y

amortigua las oscilaciones en la sefial de realimentacion desde el control.

Esto es una ventaja, por ejemplo cuando hay una gran cantidad de ruido en el sistema. Este para-

metro no se puede ajustar con el motor en marcha.

Parametros para configurar las funciones de escalado y salida de las salidas de pulsos Las salidas de pulsos estan asignadas a los terminales 27 o 29.

Seleccionar los terminales 27 y 29 como Salida [1] en los par. 5-01 y 5-02.

Valor de salida

alto

P 5-60(term27)
P 5-63(term29)

Valor de salida

A

130BA089.1

-

Freq. alta Salida
P 5-62(term27) [Hz]
P 5-65(term29)

Opciones para las variables de lectura de la salida:

[0] *
[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[108]
[113]

Sin funcionamiento
Contr. bus

Contr. bus, t. Iim.
Frecuencia de salida
Referencia
Realimentacion
Intensidad motor
Par relat. al limite
Par relativo al nominal
Potencia

Velocidad

Par

Lazo cerrado amp 1
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[114] Lazo cerrado amp 2

[115] Lazo cerrado amp 3

Option: Funcion:

[0] * Sin funcion Mismas opciones y funciones que el par. 5-6*. 2
Seleccionar la variable de funcionamiento asignada para lecturas del terminal 27.
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

[45] Contr. bus

[48] Contr. bus, t. lim.

[100] Frecuencia de salida

[101] Referencia

[102] Realimentacion

[103] Intensidad motor

[104] Par relat. al limite

[105] Par rel. a nominal

[106] Potencia

[107] Velocidad

[113] Lazo cerrado 1 ampl.
[114] Lazo cerrado 2 ampl.
[115] Lazo cerrado 3 ampl.

5-62 Frec. max. salida de pulsos #27
Range: Funcion:
5000 Hz* [0 - 32000 Hz] Ajustar la frecuencia maxima para el terminal 27 correspondiente a la variable de salida seleccionada

en par.5-60 Termina 27 salida pulsos variable.
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

5-63 Termina 29 salida pulsos variable

Option: Funcion:

[0] * Sin funcion Seleccionar la variable para su visualizacion en el display del terminal 29.
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

[45] Contr. bus

[48] Contr. bus, t. lim.
[100] Frecuencia de salida
[101] Referencia

[102] Realimentacion
[103] Intensidad motor
[104] Par relat. al limite
[105] Par rel. a nominal
[106] Potencia

[107] Velocidad

[113] Lazo cerrado 1 ampl.
[114] Lazo cerrado 2 ampl.
[115] Lazo cerrado 3 ampl.
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5-65 Frec. max. salida de pulsos #29

Range:
5000 Hz*

[0 - 32000 Hz]

Funcion:

Ajustar la frecuencia maxima para el terminal 29 correspondiente a la variable de salida seleccionada
en par.5-63 Termina 29 salida pulsos variable.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

5-66 Terminal X30/6 var. salida pulsos

Option:
[0]*

[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[113]
[114]
[115]

Sin funcion

Contr. bus

Contr. bus, t. Iim.
Frecuencia de salida
Referencia
Realimentacion
Intensidad motor
Par relat. al limite
Par rel. a nominal
Potencia

Velocidad

Lazo cerrado 1 ampl.
Lazo cerrado 2 ampl.

Lazo cerrado 3 ampl.

Funcion:

Seleccionar la variable para la lectura en el terminal X30/6.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

Este parametro esta activo cuando esta instalado en el convertidor de frecuencia el médulo de
opcién MCB 101.

5-68 Frec. max. salida de pulsos #X30/6

Range:
5000 Hz*

2.7.8 5-9*Controlado por bus

[0 - 32000 Hz]

Funcion:

Seleccionar la frecuencia maxima en el terminal X30/6 con referencia a la variable de salida en par.
5-66 Terminal X30/6 var. salida pulsos. Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
Este parametro esta activo cuando el médulo de opciéon MCB 101 esta montado en el convertidor
de frecuencia.

Este grupo de parametros selecciona salidas digitales y de relé mediante un ajuste del bus de campo.

5-90 Control de bus digital y de relé

Range:
0 N/A*

[0 - 2147483647 N/A]

Funcion:

El parametro guarda el estado de los relés y salidas digitales controlados por bus.
Un '1' I6gico indica que la salida es alta o activa.

Un '0'" l6gico indica que la salida es baja o inactiva
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Bit 0 Salida digital CC terminal 27
Bit 1 Salida digital CC terminal 29
Bit 2 GPIO Salida digital terminal X 30/6
Bit 3 GPIO Salida digital terminal X 30/7
Bit 4 Relé de CC 1 terminal de salida
Bit 5 Relé de CC 2 terminal de salida
Bit 6 Opcidn B relé 1 terminal de salida
Bit 7 Opciodn B relé 2 terminal de salida
Bit 8 Opciodn B relé 3 terminal de salida
Bit 9-15 Reservado para futuros terminales
Bit 16 Opcidn C relé 1 terminal de salida
Bit 17 Opcion C relé 2 terminal de salida
Bit 18 Opcion C relé 3 terminal de salida
Bit 19 Opciodn C relé 4 terminal de salida
Bit 20 Opcidn C relé 5 terminal de salida
Bit 21 Opcioén C relé 6 terminal de salida
Bit 22 Opcion C relé 7 terminal de salida
Bit 23 Opciodn C relé 8 terminal de salida
Bits 24-31 Reservado para futuros terminales
5-93 Control de bus salida de pulsos #27
Range: Funcion:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene la frecuencia que se aplicara al terminal de salida digital 27, cuando se configura como

[Controlado por bus].

5-94 Tiempo lim. predet. salida pulsos #27

Range: Funcioén:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene la frecuencia que se asignara al terminal de salida digital 27 cuando se configura como
[Tiempo limite controlado por bus] y se detecta tiempo limite.

5-95 Control de bus salida de pulsos #27

Range: Funcion:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene la frecuencia que se aplicara al terminal de salida digital 29, cuando se configura como
[Controlado por bus].

5-96 Tiempo lim. predet. salida pulsos #29

Range: Funcion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene la frecuencia que se asignara al terminal de salida digital 29 cuando se configura como
[Tiempo limite controlado por bus] y se detecta tiempo limite.

5-97 Control de bus salida de pulsos #X30/6

Range: Funcioén:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene la frecuencia que se aplicara al terminal de salida digital 27 cuando se configura como
[Controlado por bus].

5-98 Tiempo lim. predet. salida pulsos #X30/6

Range: Funcion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene la frecuencia que se asignara al terminal de salida digital 6 cuando se configura como
[Tiempo limite controlado por bus] y se detecta tiempo limite.
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2.8 Menu principal - E/S analdgicas - Grupo 6

2.8.1 6-** E/S analdgica

Grupo de parametros que se utilizan para ajustar la configuracion de la entrada y salida analdgica

2.8.2 6-0* Modo E/S analdégico

Grupo para ajustar la configuracién de E/S analdgica.
El convertidor de frecuencia estad equipado con 2 entradas analdgicas: Terminales 53 y 54. Las entradas analdgicas pueden asignarse libremente, bien a
tension (0 V - 10 V) o a entrada de corriente (0/4 - 20 mA).

iNOTA!

Pueden conectarse termistores a una entrada analdgica o a una digital.

6-00 Tiempo Limite Cero Activo

Range:
10 s* [1-995]

Funcién:

Introducir el periodo de Tiempo limite de cero activo. El Tiempo limite de cero activo esta activo
para entradas analdgicas, es decir, terminal 53 o terminal 54, asignadas a corriente y utilizadas
como fuentes de referencia o de realimentacion. Si el valor de una sefial de referencia asociada con
la entrada de corriente seleccionada cae por debajo del 50% del valor ajustado en par.6-10 7erminal
53 escala baja V, par.6-12 Terminal 53 escala baja mA, par.6-20 Terminal 54 escala baja V o par.
6-22 Terminal 54 escala baja mA durante un periodo de tiempo superior al ajustado en el par.
6-00 Tiempo Limite Cero Activo, se activara la funcion seleccionada en el par.6-01 Funcion Cero
Activo.

6-01 Funcién Cero Activo

Option:
[0] * No
[1] Mant. salida
[2] Parada
94

Funcion:

Seleccionar la funcion de tiempo limite. La funcion ajustada en par.6-01 Funcion Cero Activo se
activa si la sefial de entrada del terminal 53 o 54 es inferior al 50% del valor del par.6-10 7erminal
53 escala baja V, par.6-12 Terminal 53 escala baja mA, par.6-20 Terminal 54 escala baja V o par.
6-22 Terminal 54 escala baja mA durante el tiempo del par.6-00 7iempo Limite Cero Activo. Si varios
tiempos limites tienen lugar simultaneamente, el convertidor de frecuencia prioriza las funciones de
tiempo limite de la siguiente manera:

1.  par.6-01 Funcion Cero Activo
2.  par.8-04 Funcion tiempo limite ctrl,

La frecuencia de salida del convertidor puede:
. [1] mantenerse en su valor actual

. [2] pasar a parada

. [3] pasar a la velocidad fija

e [4] pasar a la velocidad méxima

. [5] pasar a parada y a una posterior desconexion

Si se selecciona un ajuste entre el 1y el 4, el par.0-10 Ajuste activo debe ajustarse a Ajuste mul-
tiple, [9].

Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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[3]
(4]
[5]

Velocidad fija
Velocidad max.

Parada y desconexion

Danftt

Ref./Rea
[RPM] 4
Par 6-xx

Ref. alta/ 1500

,
Valor de realim. 1200
900
600
Par 6—xx 300
Ref. baja/ 150

Iimentacién

A

130BA038.12

Valor de realim.’

Par 6-xx

’Baja tensién’ o

1v S5V 0V

v
Entrada Anal6gica

*Intensidad baja’|

Par 6-xx
'Baja tensidn’ o
"Intensidad baja’

6-02 Funcion Cero Activo en modo incendio

Option:

[oy =
[1]
[2]
[3]
(4]

Funcioén:

La funcion establecida en par.6-01 Funcion Cero Activo se activa si la sefial de entrada de las en-
tradas analégicas es inferior al 50% del valor del par. "Terminal xx Baja intensidad/tension" durante
el tiempo definido en par.6-00 7iempo Limite Cero Activo.

No

Mant. salida
Parada
Velocidad fija

Velocidad max.

2.8.3 6-1* Entrada analdgica 1

Parametros para configurar el escalado y los limites para la entrada analdgica 1 (terminal 53)

6-10 Terminal 53 escala baja V

con el valor bajo de realimentacion/referencia ajustado en el par.6-14 Term. 53 valor bajo ref./

Range: Funcion:
0.07 V* [0.00 - par. 6-11 V]

realim.
6-11 Terminal 53 escala alta V
Range: Funcioén:
10.00 V¥ [par. 6-10 - 10.00 V]

6-12 Terminal 53 escala baja mA

Range:
4.00 mA*

con el valor alto de realimentacion/referencia ajustado en el par.6-15 Term. 53 valor alto ref./rea-

lim.

Funcioén:
[0.00 - par. 6-13 mA]

de referencia/realimentacion ajustado en el par.6-14 7erm. 53 valor bajo ref./realim. El valor debe
ajustarse a > 2 mA para activar la funcién de cero activo del par.6-01 Funcion Cero Activo.
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6-13 Terminal 53 escala alta mA

Range: Funcion:
20.00 mA*  [par. 6-12 - 20.00 mA] Introducir el valor de intensidad alta que corresponda al valor alto de referencia/realimentacion
definido en par.6-15 7erm. 53 valor alto ref./realim.

6-14 Term. 53 valor bajo ref./realim

Range: Funcioén:
0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Introducir el valor de escalado de entrada analdgica que se corresponde con el valor bajo de tension/
intensidad ajustado en par.6-10 7erminal 53 escala baja V'y par.6-12 Terminal 53 escala baja mA.

6-15 Term. 53 valor alto ref./realim

Range: Funcion:

50.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Introducir el valor de escalado de la entrada analdgica que se corresponde con el valor alto de

A* tension/intensidad ajustado en los par.6-11 7erminal 53 escala alta V'y par.6-13 Terminal 53 escala
alta mA.

6-16 Terminal 53 tiempo filtro constante

Range: Funcion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Introducir la constante de tiempo. Es una const. de tiempo de un filtro paso bajo digital de 1r nivel
para supresion de ruido eléctrico en el term. 53. Un valor alto mejora la amortiguacion, aunque
aumenta el retardo por el filtro.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

6-17 Terminal 53 cero activo

Option: Funcioén:
Este parametro permite desactivar el control de cero activo. Por ejemplo, puede utilizarse si las
salidas analdgicas van a formar parte de un sistema de E/S descentralizado (es decir, sin formar
parte de ninguna funcién de control relacionada con el convertidor de frecuencia, pero alimentando
con datos un sistema de control externo).

[0] Desactivado
[1]* Activado

2.8.4 6-2* Entrada analdgica 2

Pardmetros para configurar el escalado y los limites para la entrada analdgica 2 (terminal 54)

6-20 Terminal 54 escala baja V
Range: Funcioén:
0.07 V* [0.00 - par. 6-21 V] Introducir el valor de tensidn bajo. Este valor de escalado de entrada analdgica debe corresponderse

con el valor bajo de realimentacion/referencia ajustado en el par.6-24 7erm. 54 valor bajo ref./
realim.

6-21 Terminal 54 escala alta V

Range: Funcion:
10.00 V* [par. 6-20 - 10.00 V] Introducir el valor de tension alto. Este valor de escalado de entrada analdgica debe corresponderse

con el valor alto de realimentacion/referencia ajustado en el par.6-25 Term. 54 valor alto ref./rea-
fim.

6-22 Terminal 54 escala baja mA
Range: Funcion:
4.00 mA* [0.00 - par. 6-23 mA] Introducir el valor bajo de corriente. Esta sefial de referencia debe corresponderse con el valor bajo

de referencia/realimentacion ajustado en el par.6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim. El valor debe
ajustarse a > 2 mA para activar la funcién de cero activo del par.6-01 Funcion Cero Activo.
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6-23 Terminal 54 escala alta mA

Range: Funcion:
20.00 mA*  [par. 6-22 - 20.00 mA] Introducir el valor de intensidad alta que corresponda al valor alto de referencia/realimentacion
definido en el par.6-25 Term. 54 valor alto ref./realim.

6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim
Range: Funcioén:
0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Introducir el valor de escalado de la entrada analdgica que se corresponde con el valor de tension/

intensidad baja ajustado en los par.6-20 7erminal 54 escala baja V'y par.6-22 Terminal 54 escala
baja mA.

6-25 Term. 54 valor alto ref./realim

Range: Funcién:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Introducir el valor de escalado de la entrada analdgica que se corresponde con el valor alto de

A* tension/intensidad ajustado en los par.6-21 7erminal 54 escala alta V'y par.6-23 Terminal 54 escala
alta mA.

6-26 Terminal 54 tiempo filtro constante

Range: Funcion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Introducir la constante de tiempo. Es una const. de tiempo de un filtro paso bajo digital de 1r nivel
para supresion de ruido eléctrico en el term. 54. Un valor alto mejora la amortiguacion, aunque
aumenta el retardo por el filtro.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

6-27 Terminal 54 cero activo

Option: Funcioén:
Este parametro permite desactivar el control de cero activo. Por ejemplo, puede utilizarse si las
salidas analdgicas van a formar parte de un sistema de E/S descentralizado (es decir, sin formar
parte de ninguna funcién de control relacionada con el convertidor de frecuencia, pero alimentando
con datos un sistema de control externo).

[0] Desactivado
[1] * Activado

2.8.5 6-3* Entrada analégica 3 (MCB 101)

Grupo de parametros para configurar el escalado y los limites para la entrada analdgica 3 (X30/11) colocada en el médulo de opcién MCB 101.

6-30 Terminal X30/11 baja tension
Range: Funcioén:

0.07 v* [0.00 - par. 6-31 V] Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se corresponda con el valor bajo de
referencia/realimentacion (ajustado en el par.6-34 Term. X30/11 valor bajo ref./realim.).

6-31 Terminal X30/11 alta tensién
Range: Funcion:

10.00 V* [par. 6-30 - 10.00 V] Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se corresponda con el valor alto de
referencia/realimentacion (ajustado en el par.6-35 Term. X30/11 valor alto ref./realim.).

6-34 Term. X30/11 valor bajo ref./realim.

Range: Funcion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Ajusta el valor de escalado de la entrada analégica para que se corresponda con el valor bajo de
tension (ajustado en el par.6-30 Terminal X30/11 baja tension).
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6-35 Term. X30/11 valor alto ref./realim.
Range: Funcion:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se corresponda con el valor alto de
A* tension (ajustado en par.6-31 Terminal X30/11 alta tension).

6-36 Term. X30/11 const. tiempo filtro
Range: Funcioén:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Una constante de tiempo de un filtro paso bajo digital de 1 orden para eliminar el ruido eléctrico
en el terminal X30/11.
par.6-36 Term. X30/11 const. tiempo filtro no puede modificarse con el motor en funcionamiento.

6-37 Terminal X30/11 cero activo

Option: Funcion:
Este pardmetro permite desactivar el control de cero activo. Por ejemplo, puede utilizarse si las
salidas analdgicas van a formar parte de un sistema de E/S descentralizado (es decir, sin formar
parte de ninguna funcién de control relacionada con el convertidor de frecuencia, pero alimentando
con datos un sistema de control externo).

[0] * Desactivado
[1] Activado

2.8.6 6-4* Entrada analégica 4 (MCB 101)

Grupo de parametros para configurar el escalado y los limites para la entrada analdgica 4 (X30/12) colocada en el mddulo de opcién MCB 101.

6-40 Terminal X30/12 baja tension

Range: Funcion:

0.07 V¥ [0.00 - par. 6-41 V] Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se corresponda con el valor bajo de
referencia/realimentacion ajustado en par.6-44 Term. X30/12 valor bajo ref./realim.

6-41 Terminal X30/12 alta tension

Range: Funcion:

10.00 v* [par. 6-40 - 10.00 V] Ajusta el valor de escalado de la entrada analégica para que se corresponda con el valor alto de
referencia/realimentacion (ajustado en par.6-45 Term. X30/12 valor alto ref./realim.).

6-44 Term. X30/12 valor bajo ref./realim.
Range: Funcioén:

0.000 N/A* [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Ajusta el valor de escalado de la salida analégica para que se corresponda con el valor bajo de
tension ajustado en par.6-40 7erminal X30/12 baja tension.

6-45 Term. X30/12 valor alto ref./realim.

Range: Funcion:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Ajusta el valor de escalado de la entrada analdgica para que se corresponda con el valor alto de
A* tension ajustado en par.6-41 Terminal X30/12 alta tension.

6-46 Term. X30/12 const. tiempo filtro
Range: Funcioén:
0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Una constante de tiempo de un filtro paso bajo digital de 1" orden para eliminar el ruido eléctrico

en el terminal X30/12.
par.6-46 Term. X30/12 const. tiempo filtro no puede modificarse con el motor en funcionamiento.
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6-47 Terminal X30/12 cero activo

Option: Funcion:
Este parametro permite desactivar el control de cero activo. Por ejemplo, puede utilizarse si las
salidas analdgicas van a formar parte de un sistema de E/S descentralizado (es decir, sin formar
parte de ninguna funcién de control relacionada con el convertidor de frecuencia, pero alimentando
con datos un sistema de control externo). 2

[0] * Desactivado
[1] Activado

2.8.7 6-5* Salida analdgica 1

Parametros para configurar el escalado y los limites para la salida analdgica 1, es decir, Terminal 42. Las salidas analdgicas son salidas de corriente: 0/4
— 20 mA. El terminal comun (terminal 39) es el mismo terminal y tiene el mismo potencial eléctrico para la conexion comin analdgica y comun digital.
La resolucion en salida digital es 12 bits.

6-50 Terminal 42 salida

Range: Funcion:
Seleccione la funcion del terminal 42 como una salida de intensidad analdgica.
0 [Sin funcién]

[100] * Frecuencia de salida

[101] Referencia

[102] Realimentacion
[103] Intensidad motor
[104] Par relat. al limite
[105] Par rel. a nominal
[106] Potencia

[107] Velocidad

[108] Par

[113] Lazo cerrado 1 ampl.
[114] Lazo cerrado 2 ampl.
[115] Lazo cerrado 3 ampl.
[116] Referencia PID
[130] Frec salida 4-20 mA
[131] Referencia 4-20 mA
[132] Realim. 4-20 mA
[133] Int. motor 4-20 mA
[134] Lim par % 4-20 mA
[135] Par % nom 4-20 mA
[136] Potencia 4-20 mA
[137] Velocidad 4-20 mA
[138] Par 4-20 mA

[139] Contr. bus 0-20 mA

[140] Contr. bus 4-20 mA
[141] C.bus 0-20 mA, t. lim.
[142] C.bus 4-20 mA, t. lim.
[143] Lazo cerrado 1, 4-20 mA
[144] Lazo cerrado 2, 4-20 mA
[145] Lazo cerrado 3, 4-20 mA
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6-51 Terminal 42 salida esc. min.

Range: Funcion:

0.00 %* [0.00 - 200.00 %] Escalado para la salida min. (0 6 4 mA) de sefial analdgica en terminal 42.
Ajuste el valor en porcentaje del fondo de escala de la variable seleccionada en el
par. 6-50 7erminal 42 salida.

6-52 Terminal 42 salida esc. max.

Range: Funcioén:
100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Escalar la salida maxima (20 mA) de la sefial analdgica seleccionada en el terminal 42.
Ajuste el valor en porcentaje del fondo de escala de la variable seleccionada en el par. 6-50 7erminal
42 salida.
Intensidad
tmA] A

130BA075.1C

T 1
0% Escala salida Escala salida 1

0% Sefial salida
analdgica analégica analégica
baja alta ej.: velocidad
P 6-51 P 6-52 [RPM]

Es posible obtener un valor menor de 20 mA a plena escala programando valores >100 % utilizando
la siguiente formula:

20 mA /| intensidad mdxima deseada x 100 %

20 mA

ie. 10mA: 10 mA

x 100% =200 %

EJEMPLO 1:

Valor de la variable = FRECUENCIA DE SALIDA, intervalo = 0-100 Hz

Intervalo necesario para salida = 0-50 Hz

Se necesita una sefial de salida de 0 6 4 mA a 0 Hz (0% del intervalo de la salida) - Ajustar par.6-51 Terminal 42 salida esc. min. a 0%
Se necesita una sefial de salida de 20 mA a 50 Hz (%50 del intervalo de la salida) - Ajustar par.6-52 Terminal 42 salida esc. max. a 50%

A o
20 mA 9
ve)
<C
[an)
(@)
M
0/4 mA |

0% 50% 100%

A A
|
OHz 50Hz 100Hz

100 MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA M 2 Descripcion del parametro

EJEMPLO 2:

Variable = REALIMENTACI()N, intervalo = -200% a +200%

Intervalo necesario en la salida = 0-100%

Se necesita una sefal de 0 6 4 mA al 0% (50% del intervalo) - Ajustar par.6-51 Terminal 42 salida esc. min. a 50%
Se necesita una sefal de 20 mA al 100% (75% del intervalo) - Ajustar par.6-52 Terminal 42 salida esc. max. al 75%

A o
20 mA S
[ve)
<<
om
o
i
0/4 mA >
0% 50% 75% 100%
1 |
-200% 0% +100%  +200%

EJEMPLO 3:

Valor variable = REFERENCIA, intervalo = Ref. min. - Ref. max.

Intervalo necesario para la salida = Ref. Min. (0%) - Ref. Max. (100%), 0-10 mA

Se necesita una sefal de salida de 0 6 4 mA a la Ref. Min. - Ajustar par.6-51 Terminal 42 salida esc. min. a 0%

Se necesita una sefial de 10 mA a la Ref. Max. (100% del intervalo) - Ajustar par.6-52 Terminal 42 salida esc. max. a 200%
(20 mA / 10 mA x 100%=200%)

A 2
20 mA )
-7 b
-
- - g
- - Q
-
P -~
10 mA
0/4 mA -
0% 100% 200%
Min ref Max ref Max ref X 20/10

6-53 Terminal 42 control bus de salida

Range: Funcién:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Mantiene el nivel de la Salida 42 si es controlada por el bus.
6-54 Terminal 42 Tiempo lim. salida predet.

Range: Funcion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Mantiene el nivel preajustado de la Salida 42.

En caso de que se alcance el tiempo limite del bus y se seleccione una funcién de tiempo limite en
el par. 6-50 Terminal 42 salida, la salida se ajustara a este nivel.

2.8.8 6-6 * Salida analégica 2 (MCB 101)

Las salidas analdgicas son salidas de corriente: 0/4 - 20 mA. El terminal comin (terminal X30/8) es el mismo terminal y potencial eléctrico para la conexion
comUn analdgica. La resolucion en salida digital es 12 bits.
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6-60 Terminal X30/8 salida

Option: Funcion:
[0] * Sin funcion

[100] Frecuencia de salida

[101] Referencia

[102] Realimentacion

[103] Intensidad motor

[104] Par relat. al limite

[105] Par rel. a nominal

[106] Potencia

[107] Velocidad

[113] Lazo cerrado 1 ampl.

[114] Lazo cerrado 2 ampl.

[115] Lazo cerrado 3 ampl.

[130] Frec salida 4-20 mA

[131] Referencia 4-20mA

[132] Realim. 4-20 mA

[133] Int. motor 4-20 mA

[134] Lim. par % 4-20 mA

[135] Par % nom 4-20 mA

[136] Potencia 4-20 mA

[137] Velocidad 4-20 mA

[139] Contr. bus

[140] Contr. bus 4-20 mA

[141] Contr. bus t. o.

[142] C.bus 4-20mA t. lim.

[143] Lazo cerrado 1 4-20 mA

[144] Lazo cerrado 2 4-20 mA

[145] Lazo cerrado 3 4-20 mA

Range: Funcion:
0.00 %* [0.00 - 200.00 %] Escala la salida minima de la sefial analdgica seleccionada en el terminal X30/8. Escala el valor

minimo como un porcentaje del valor de sefial maximo; es decir, para que 0 mA (o 0 Hz) esté al
25% del valor de salida maximo, se programa al 25%. El valor nunca puede ser superior al ajuste
correspondiente de par.6-62 Terminal X30/8 escala max. si este valor esta por debajo del 100%.
Este parametro esta activo cuando el moédulo de opciéon MCB 101 estd montado en el convertidor
de frecuencia.

6-62 Terminal X30/8 escala max.

Range: Funcion:

100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Escala la salida maxima de la sefial analdgica seleccionada en el terminal X30/8. Escalar el valor de
la sefial de salida de intensidad al valor maximo deseado. Escalar la salida para obtener una inten-
sidad inferior a los 20 mA a escala completa 0 20 mA a una salida inferior al 100% del valor de
maximo de la sefial. Si 20 mA es la intensidad de salida deseada a un valor entre el 0 y el 100% de
la salida de escala completa, hay que programar el valor porcentual en el parametro, es decir 50%
= 20 mA. Para obtener una intensidad entre 4 y 20 mA como salida maxima (100%), el valor
porcentual para programar la unidad se calcula como:

20 mA | intensidad mdxima deseada x 100 %

20 mA
10 mA

i.e. 10 mA: x 100% =200 %
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6-63 Terminal X30/8 control bus de salida

Range: Funcion:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene el valor que se asignara al terminal de salida cuando se configure como [Controlado por
bus].
2
Range: Funcioén:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene el valor que se asignara al terminal de salida cuando se configure como [Tiempo limite

controlado por bus] y se detecta tiempo limite.
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2.9 Menu principal - Comunicaciones y opciones - Grupo 8

2.9.1 8-** Comunic. y opciones

Grupo de parametros para configurar comunicaciones y opciones.

2.9.2 8-0* Ajustes generales

Ajustes generales para comunicaciones y opciones.

8-01 Puesto de control

Option: Funcion:
El ajuste de este parametro anula los ajustes de par. 8-50 Seleccion inercia a par.8-56 Selec. refe-

rencia interna.

[0] * Digital y cod. ctrl Control mediante el uso de la entrada digital y el cddigo de control.
[1] Solo digital Control s6lo mediante el uso de entradas digitales.
[2] Sélo cdd. de control Control sélo mediante el uso de codigo de control.

8-02 Fuente cédigo control

Option: Funcion:
Seleccione la fuente de codigo de control: una de las dos interfaces serie o de las cuatro opciones
instaladas. Durante la activacion inicial, el convertidor de frecuencia establece automaticamente
este parametro en Opcion A[3] si detecta una opcién de bus de campo valida instalada en la ranura
A. Si se elimina esta opcidn, el convertidor de frecuencia detecta un cambio en la configuracion,
vuelve a establece el par. 8-02 en el ajuste predeterminado Puerto FCy se desconecta. Si se instala
una opcion después de la puesta en marcha inicial del equipo, el ajuste del par. 8-02 no cambiara,
pero el convertidor de frecuencia se desconectara y mostrara en el display: Alarma 67 Opcion cam-
biada.
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

[0] Ninguno
[1] Puerto FC
[2] USB FC
[3] Opcion A
[4] Opcion B
[5] Opcidn CO
[6] Opcion C1

8-03 Valor de tiempo limite ctrl.

Range: Funcion:

60.0 s* [1.0 - 18000.0 s] Introducir el tiempo maximo que debe transcurrir entre la recepcion de dos telegramas consecuti-
vos. Si se supera este tiempo, esto indica que la comunicacion en serie se ha detenido. Se lleva
entonces a cabo la funcién seleccionada en par.8-04 Funcion tiempo limite ctrl. Funcion tiempo
limite ctrl.

En LonWorks las siguientes variables dispararan el parametro Tiempo limite codigo de control:
nviStartStop
nviReset Fault
nviControlWord
nviDrvSpeedStpt

nviRefPcnt
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nviRefHz

8-04 Funcién tiempo limite ctrl.

Option: Funcion:
Seleccionar la funcion de tiempo limite. La funcion de tiempo limite se activa cuando el cédigo de
control no es actualizado dentro del periodo de tiempo especificado en par.8-03 Valor de tiempo

limite ctrl.. La opcion [20] solo aparece después de establecer el protocolo N2.

[0]* No

[1] Mant. salida

[2] Parada

[3] Velocidad fija

[4] Velocidad max.

[5] Parada y desconexién
[7] Seleccion de ajuste 1
[8] Seleccion de ajuste 2
[9] Seleccion de ajuste 3
[10] Seleccion de ajuste 4
[20] Liberacion del desbordamiento N2

En LonWorks, la funcién de tiempo limite se activa también cuando las siguientes variables de red (SNVT) no son actualizadas dentro del periodo de
tiempo especificado en par.8-03 Valor de tiempo limite ctri..

nviStartStop nviDrvSpeedStpt
nviReset Fault nviRefPcnt
nviControlWord nviRefHz

8-05 Funcion tiempo limite

Option: Funcioén:
Seleccionar la accién después de recibir un cddigo de control valido tras un tiempo limite. Este
parametro estd activo solamente si el par. 8-04 se ajusta a [Ajuste 1-4].

[0] Mantener ajuste Mantiene el ajuste seleccionado en el par. 8-04 y muestra una advertencia hasta que cambia el
estado del par. 8-06. Después, el convertidor continia con el ajuste original.

[1] * Reanudar ajuste Contintia con el ajuste activo antes del tiempo limite.

8-06 Reiniciar tiempo limite ctrl.
Option: Funcion:
Este parametro sdlo estd activo cuando se ha seleccionado la opcidén Mantener ajuste [0] en

par. 8-05 Funcion tiempo limite.

[0] * No reiniciar Retiene el ajuste especificado en par.8-04 Funcion tiempo limite ctri., [Seleccion de ajuste 1-4], tras
un tiempo limite de control.

[1] Reiniciar Devuelve el convertidor de frecuencia al ajuste original tras un tiempo limite de codigo de control.
Cuando se ajusta el valor a Reiniciar [1], el convertidor de frecuencia lleva a cabo el reinicio e
inmediatamente después vuelve al ajuste No reiniciar [0].

8-07 Accionador diagnéstico

Option: Funcioén:

Este parametro no tiene ninguna funcion para LonWorks.

[0] * Desactivar
[1] Activar alarmas
[2] Provoc alarm/adver
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2.9.3 8-1* Aj. cdd. ctrl.

Parametros para configurar el perfil del codigo de control de la opcion.

8-10 Trama control

Option: Funcioén:
Seleccione la interpretacion del cddigo de control y del codigo de estado correspondiente al bus de
campo instalado. Sélo las selecciones validas para el bus de campo instalado en la ranura A seran
visibles en la pantalla LCP.

[0] * Protocolo FC

[1] Perfil PROFIdrive
[5] ODVA

[7] CANopen DSP 402

8-13 Cddigo de estado configurable STW
Option: Funcioén:

Este parametro permite la configuracion de los bits 12 a 15 del cédigo de estado.

[0] Sin funcion

[1]* Perfil por defecto La funcion se corresponde al perfil predeterminado seleccionado en el par.8-10 7rama control.
[2] Sélo alarma 68 Se ajusta sblo en caso de una alarma 68.

[3] Desc. excl. alarma 68 Se ajusta en caso de desconexion, excepto si la desconexion la ejecuta una alarma 68.

[16] Estado DI T37 Este bit indica el estado del terminal 37.

"0" indica T37 bajo (parada segura)
"1" indica T37 alto (normal)

2.9.4 8-3* Ajustes puerto FC

Parametros para configurar el puerto FC.

8-30 Protocolo

Option: Funcion:
Seleccion de protocolo para el puerto (RS485) FC (estandar) integrado en la tarjeta de control.

[0] * FC Comunicacion conforme al Protocolo FC tal y como se describe en Instalacion y configuracion de
RS-485.

[1] FC MC Es igual que FC[0], pero se utiliza al descargar software en el convertidor de frecuencia o cargar

un archivo dll (con informacion relativa a los parametros disponibles en el convertidor de frecuencia
y en sus interdependencias) en la herramienta de control de movimiento Motion Control Tool MCT10.

[2] Modbus RTU Comunicacién conforme al protocolo Modbus RTU.

[9] Opcién FC

8-31 Direccion

Range: Funcion:
1. N/A* [1. - 126. N/A] Introducir la direccion del puerto FC (estandar).
Rango valido: 1 - 126.
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8-32 Velocidad en baudios
Option: Funcion:

La velocidad en baudios depende de la seleccion de protocolo en par. 8-30 Protocolo.

[0] 2.400 baudios
[1] 4.800 baudios
[2] * 9.600 baudios
[3] 19.200 baudios
[4] 38.400 baudios
[5] 57.600 baudios
[6] 76.800 baudios
[71 115.200 baudios

El valor predeterminado se refiere al protocolo FC.

8-33 Paridad / Bits de parada

Option: Funcion:
Paridad y bits parada para el protocolo par. 8-30 Protocolo que utilice el puerto FC. Para algunos
protocolos, no todas las opciones seran visibles. El valor predeterminado depende del protocolo

seleccionado.
[0] * Paridad par, 1 bit de parada
[1] Paridad impar, 1 bit de parada
[2] Sin paridad, 1 bit de parada
[3] Sin paridad, 2 bits de parada

8-35 Retardo respuesta min.

Range: Funcioén:

10. ms* [5. - 10000. ms] Especificar el tiempo de retardo minimo entre recibir una peticion y transmitir una respuesta. Se
utiliza para reducir el retardo de procesamiento del médem.

8-36 Retardo respuesta max.

Range: Funcién:

10001. ms* [11. - 10001. ms] Especificar el tiempo de retardo aceptable entre la transmisién de una peticién y la obtencién de
una respuesta. Superar este retardo provocara un evento de tiempo limite de cédigo de control.

8-37 Retardo max. intercarac.

Range: Funcion:

25.00 ms*  [0.00 - 35.00 ms] Especificar el intervalo max. de tiempo admisible entre la recepcion de dos bytes. Este par. activa
el tiempo limite si se interrumpe la transmision.

8-40 Seleccion de telegrama
Option: Funcioén:

Permite el uso de telegramas configurables libremente o de telegramas estandar para el puerto FC.

[1] * Telegram.estandarl
[101] PPO 1
[102] PPO 2
[103] PPO 3
[104] PPO 4
[105] PPO 5
[106] PPO 6
[107] PPO 7

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

107



Guia de programacion del convertidor de fre-
2 Descripcion del parametro Zgﬁ cuencia VLT® AQUA

[108] PPO 8
[200] Telegrama person. 1

2.9.5 8-5* Digital/Bus

Pardmetros para configurar la union del cddigo de control Digital/Bus.

8-50 Seleccidn inercia

Option: Funcioén:
Seleccionar el control de la funcion de inercia a través de los terminales (entrada digital) y/o a través
del bus.

[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] Y légico

[3]* O légico

iNOTA!

Este param. sdlo esta activo si el par. 8-01, Puesto de control, se ajusta a [0] Digital y cod. ctrl.

8-52 Seleccioén freno CC

Option: Funcioén:

Seleccionar el control de la funcién de freno de CC a través de los terminales (entradas digitales)
y/o a través del bus de campo.

[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] Y légico

[3]* 0O légico
iNOTA!

Este param. sdlo esta activo si el par. 8-01, Puesto de control, se ajusta a [0] Digital y cod. ctrl.

8-53 Selec. arranque

Option: Funcioén:
Seleccionar el control de la funcion de arranque del convertidor de frecuencia a través de los ter-
minales (entrada digital) y/o a través del bus de campo.

[0] Entrada digital Activa el arranque a través de una entrada digital.

[1] Bus Activa el comando de arranque a través del puerto de comunicacion serie o la opcién de bus de
campo.

[2] Légico Y Activa el comando de arranque a través del bus de campo/puerto de comunicacion serie, Y adicio-

nalmente a través de una de las entradas digitales.

[3] * Ldgico O Activa el comando de arranque a través del bus de campo/puerto de comunicacion serie, O a través
de una de las entradas digitales
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iNOTA!
Este parametro solo esta activo si par.8-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y cod. ctrl.

8-54 Selec. sentido inverso 2

Option: Funcion:

Seleccione el control de la funcion inversa del convertidor de frecuencia a través de los terminales
(entrada digital) y/o el bus de campo.

[o] * Entrada digital Activa el comando Inverso a través de una entrada digital.

[1] Bus Activa el comando de cambio de sentido mediante el puerto de comunicacion serie o mediante la
opcion de bus de campo.

[2] Logico Y Activa el comando de cambio de sentido a través del bus de campo/puerto de comunicacion serie,
Y adicionalmente a través de una de las entradas digitales.

[3] Ldgico O Activa el comando de cambio de sentido mediante el bus de campo/puerto de comunicacion serie,
O a través de una de las entradas digitales.

iNOTA!
Este parametro solo esta activo si par.8-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y cod. ctrl.

8-55 Selec. ajuste

Option: Funcioén:
Seleccionar el control del ajuste del convertidor de frecuencia a través de los terminales (entrada
digital) y/o mediante el bus de campo.

[0] Entrada digital Activa la seleccion de ajuste mediante una entrada digital.

[1] Bus Activa la seleccion de ajustes a través del puerto de comunicacion en serie o mediante la opcién
bus de campo

[2] Légico Y Activa la seleccion de ajustes a través del bus de campo/puerto de comunicacion serie, Y adicio-
nalmente, a través de una de las entradas digitales.

[3] * Ldgico O Activa la seleccion de ajustes a través del bus de campo/puerto de comunicacion serie, O a través
una de las entradas digitales.

iNOTA!
Este parametro solo esta activo si par.8-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y cod. ctrl.

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 109



Guia de programacion del convertidor de fre-
2 Descripcion del parametro M cuencia VLT® AQUA

8-56 Selec. referencia interna

Option: Funcion:
Seleccionar el control de la seleccion de la referencia interna del convertidor de frecuencia a través
de los terminales (entrada digital) y/o mediante el bus de campo.

[0] Entrada digital Activa la seleccion de referencia interna a través de una entrada digital.

[1] Bus Activa la seleccion de la referencia interna a través del puerto de comunicacion en serie 0 mediante
la opcion bus de campo.

[2] Ldgico Y Activa la seleccion de la referencia interna a través del bus de campo/puerto de comunicacion serie,
Y adicionalmente, a través de una de las entradas digitales.

[3] * Ldgico O Activa la seleccion de la referencia interna a través del bus de campo/puerto de comunicacion serie,
0 a través de una de las entradas digitales.

iNOTA!
Este parametro sélo esta activo si par.8-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y cod. ctri.

2.9.6 8-8* Diagndsticos puerto FC

Estos parametros se utilizan para controlar el bus de comunicacion a través del puerto FC.

8-80 Contador mensajes de bus
Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Este pardmetro muestra el nimero de telegramas validos detectados en el bus.

8-81 Contador errores de bus

Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Este parametro muestra el nimero de telegramas con fallos (por ejemplo, fallo CRC) detectados en
el bus.

8-82 Contador mensajes de esclavo

Range: Funcioén:
0 N/A* [0 -0 N/A] Este parametro muestra el nimero de telegramas validos enviados al esclavo por el convertidor de
frecuencia.

8-83 Contador errores de esclavo

Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Este parametro muestra el nimero de telegramas de error no ejecutados por el convertidor de
frecuencia.

2.9.7 8-9* Vel. fija busl

Parametros para configurar Bus jog.

8-90 Veloc Bus Jog 1
Range: Funcion:

100 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Introducir la velocidad fija. Es una veloc. fija (jog) que se activa por el puerto serie o la opcion de
bus de campo.
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8-91 Veloc Bus Jog 2

Range: Funcion:
200 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Introducir la velocidad fija. Es una veloc. fija (jog) que se activa por el puerto serie o la opcion de
bus de campo.
2
Range: Funcioén:
0 N/A* [-200 - 200 N/A] Escribir una realimentacion en este parametro mediante el puerto de comunicacion serie o la opcion

de bus de campo. Este parametro debe seleccionarse en par.20-00 Fuente realim. 1, par.
20-03 Fuente realim. 2 o par.20-06 Fuente realim. 3 como fuente de realimentacion.

8-95 Realim. de bus 2

Range: Funcién:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Véase par.8-94 Realim. de bus 1 para mas informacion.
8-96 Realim. de bus 3

Range: Funcion:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Véase par.8-94 Realim. de bus 1 para mas informacion.

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 111



2 Descripcién del parametro

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA

2.10 Menu principal - Profibus - Grupo 9

2.10.1 9-** Profibus

Grupo de parametros para todos los parametros especificos de Profibus. Sélo disponible si esté instalada la opcién Profibus

9-15 Config. escritura PCD

Matriz [10]

Option:

[0] *
[302]
[303]
[341]
[342]
[351]
[352]
[380]
[381]
[411]
[413]
[416]
[417]
[590]
[593]
[595]
[597]

[653]
[663]
[890]
[891]
[894]
[895]
[896]
[1680]
[1682]
[2013]
[2014]
[2643]
[2653]
[2663]

112

Ninguno

Referencia minima

Referencia maxima

Rampa 1 tiempo acel. rampa
Rampa 1 tiempo desacel. rampa
Rampa 2 tiempo acel. rampa
Rampa 2 tiempo desacel. rampa
Tiempo rampa veloc. fija

Tiempo rampa parada rapida

Limite bajo veloc. motor [RPM]
Limite alto veloc. motor [RPM]
Modo motor limite de par

Modo generador limite de par
Control de bus digital y de relé
Control de bus salida de pulsos #27
Control de bus salida de pulsos #27

Control de bus salida de pulsos
#X30/6

Terminal 42 control bus de salida
Terminal X30/8 control bus de salida
Veloc Bus Jog 1

Veloc Bus Jog 2

Realim. de bus 1

Realim. de bus 2

Realim. de bus 3

Fieldbus CTW 1

Fieldbus REF 1

Terminal X42/7 control bus de salida
Terminal X42/9 control bus de salida

Terminal X42/11 control bus de sali-
da

Funcion:

Seleccionar los parametros para su asignacion a los PCD 3 a 10 de los telegramas. El nimero de los
PCD disponibles depende del tipo de telegrama. Los valores de PCD 3 a 10 se escribiran en los
parametros seleccionados como valores de datos. Como método alternativo, especifique un tele-
grama Profibus estandar en par.9-22 Seleccion de telegrama.
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9-16 Config. lectura PCD
Matriz [10]
Option: Funcion:

[0] * Ninguno

[895] Realim. de bus 2

[1600] Cddigo de control

[1602] Referencia %

[1605] Valor real princ. [%]

[1610] Potencia [kW]

[1612] Tensién motor

[1614] Intensidad motor

[1616] Par [Nm]

[1618] Térmico motor

[1630] Tension Bus CC

[1633] Energia freno / 2 min

[1635] Témico inversor

[1639] Temp. tarjeta control

[1652] Realimentacion [Unit]

[1654] Realim. 1 [Unidad]

[1656] Realim. 3 [Unidad]

[1661] Terminal 53 ajuste conex.

[1663] Terminal 54 ajuste conex.

[1665] Salida analdgica 42 [mA]
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[1667]
[1668]
[1669]
[1670]
[1671]
[1672]
[1673]
[1675]
[1676]
[1677]
[1684]
[1685]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[1696]
[1830]
[1831]
[1832]
[1833]
[1834]
[1835]

Ent. pulsos #29 [Hz]
Ent. pulsos #33 [Hz]
Salida pulsos #27 [Hz]
Salida pulsos #29 [Hz]
Salida Relé [bin]
Contador A

Contador B

Entr. analdg. X30/11
Entr. analdg. X30/12
Salida analdgica X30/8 [mA]
Opcién comun. STW
Puerto FC CTW 1
Cddigo de alarma
Cddigo de alarma 2
Céd. de advertencia
Cédigo de advertencia 2
Cod. estado amp
Cédigo de estado ampl. 2
Céd. de mantenimiento
Entr. analdg. X42/1
Entr. analdg. X42/3
Entr. analdg. X42/5

Sal. anal. X42/7 [V]

Sal. anal. X42/9 [V]

Sal. anal. X42/11 [V]

9-18 Direccién de nodo

Range:
126 N/A*

Funcion:

[0 - 126. N/A] Introduzca la direccidn de la estacion en este parametro o, alternativamente, en el interruptor de
hardware. Para ajustar la direccion de la estacion en par.9-18 Direccion de nodo, se debe poner el
interruptor de hardware en 126 ¢ 127 (es decir todos los interruptores en 'on'). Si no, este par.
mostrara el ajuste real del interruptor.

9-22 Seleccion de telegrama

Option:

[1]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[108] *
[200]

114

Funcion:
Seleccionar una configuracion de telegrama de Profibus estandar para el convertidor de frecuencia,
como alternativa al uso de los telegramas de configuracion libre de par.9-15 Config. escritura PCD
y par.9-16 Config. lectura PCD.

Telegram.estandarl

PPO 1

PPO 2

PPO 3

PPO 4

PPO 5

PPO 6

PPO 7

PPO 8

Telegrama person. 1

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA M

9-23 Param. para sefales
Matriz [1000]
Option: Funcion:

[0] * Ninguno

[303] Referencia maxima

[342] Rampa 1 tiempo desacel. rampa

[352] Rampa 2 tiempo desacel. rampa

[381] Tiempo rampa parada rapida

[413] Limite alto veloc. motor [RPM]

[417] Modo generador limite de par

[593] Control de bus salida de pulsos #27

[597] Control de bus salida de pulsos
#X30/6

[663] Terminal X30/8 control bus de salida

[891] Veloc Bus Jog 2

[895] Realim. de bus 2

[1600] Cddigo de control

[1602] Referencia %

[1605] Valor real princ. [%]

[1610] Potencia [kW]

[1612] Tensién motor

[1614] Intensidad motor

[1616] Par [Nm]

[1618] Térmico motor

[1630] Tension Bus CC
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[1633] Energia freno / 2 min

[1635] Témico inversor

[1639] Temp. tarjeta control

[1652] Realimentacion [Unit]

[1654] Realim. 1 [Unidad]

[1656] Realim. 3 [Unidad]

[1661] Terminal 53 ajuste conex.

[1663] Terminal 54 ajuste conex.

[1665] Salida analdgica 42 [mA]

[1667] Ent. pulsos #29 [Hz]

[1669] Salida pulsos #27 [Hz]

[1671] Salida Relé [bin]

[1673] Contador B

[1676] Entr. analdg. X30/12

[1680]  Fieldbus CTW 1

[1684] Opcién comun. STW

[1690] Cddigo de alarma

[1692] Cod. de advertencia

[1694] Cdd. estado amp

[1696] Cdd. de mantenimiento

[1831] Entr. analdg. X42/3

[1833] Sal. anal. X42/7 [V]

[1835] Sal. anal. X42/11 [V]
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[2014]

[2643] Terminal X42/7 control bus de salida
[2653] Terminal X42/9 control bus de salida
[2663] Terminal X42/11 control bus de sali-

‘ n-
[

9-27 Editar param.
Option: Funcion:

Los parametros se pueden editar mediante el Profibus, la Interfaz estandar RS485 o el LCP.
[0] Desactivado Desactiva la edicion mediante profibus.

[1]* Activado Activa la edicion mediante profibus.

9-28 Control de proceso

Option: Funcion:
El control de proceso (ajuste de codigo de control, referencia de velocidad y datos de proceso) es
posible mediante Profibus o mediante el bus de campo estandar, pero no simultdneamente. El con-
trol local siempre es posible mediante el LCP. El control mediante control de proceso es posible con
cualquier terminal o bus de campo dependiendo del ajuste de par. 8-50 Seleccion inercia a par.
8-56 Selec. referencia interna.

[0] Desactivar Desactiva el control de proceso mediante el Profibus y activa el control de proceso mediante el
fieldbus estandar o Profibus Maestro Clase 2.

[1] * Act. master ciclico Permite el control de proceso mediante el Profibus Maestro Clase 1 y desactiva el control de proceso

mediante fieldbus estandar o Profibus Maestro Clase 2.

9-53 Cad. de advert. Profibus
Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Este parametro muestra advertencias de comunicacion de Profibus. Consulte el Manual de funcio-
namiento de Profibus para obtener mas informacion.

Solo lectura

Bit: Significado:

0 La conexion con el maestro de DP no es correcta

1 Sin uso

2 El FDL (nivel de enlace de datos de bus de campo) no es correcto
3 Orden de borrado de datos recibida

4 Valor real no actualizado

5 Busqueda de velocidad de transferencia

6 El ASIC de PROFIBUS no transmite

7 La inicializacion de la opcién PROFIBUS no es correcta

8 El convertidor de frecuencia se ha desconectado

9 Error interno de CAN

10 Datos de configuracion erréneos desde el PLC

11 ID errénea enviada por el PLC

12 Error interno

13 Sin configurar

14 Tiempo limite activo

15 Advertencia 34 activa

9-63 Veloc. Transmision
Option: Funcion:

Este parametro muestra la velocidad de transmision real de Profibus. El Profibus Maestro ajusta de
forma automatica la velocidad de transmision.

[0] 9,6 kbit/s

[1] 19,2 kbit/s

[2] 93,75 kbit/s

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 117



Guia de programacion del convertidor de fre-
2 Descripcion del parametro M cuencia VLT® AQUA

[3] 187,5 Kbit/s
[4] 500 kbit/s
[6] 1.500 kbit/s
71 3.000 Kbit/s
[8] 6.000 kbit/s
[9] 12.000 kbit/s
[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 Kbit/s

[255] * Sin vel. transmision

9-65 Numero perfil Profibus

Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Este parametro contiene la identificacion de perfil. El byte 1 contiene el nimero de perfil y el byte
2 el nimero de version del perfil.

iNOTA!
Este parametro no esta visible a través del LCP.

9-70 Ajuste de programacion
Option: Funcion:
Seleccionar el ajuste para su edicion.

[0] Ajuste de fabrica Usa datos predeterminados. Esta opcidn puede utilizarse como fuente de datos si desea devolver
los demas ajustes a un estado conocido.

[1] Ajuste activo 1 Edita el ajuste 1.
[2] Ajuste activo 2 Edita el ajuste 2.
[3] Ajuste activo 3 Edita el ajuste 3.
[4] Ajuste activo 4 Edita el ajuste 4.
[9] * Ajuste activo Sigue el ajuste activo seleccionado en par.0-10 Ajuste activo.

Este parametro es Unico para el LCP y los buses de campo. Consulte también par.0-11 Ajuste de programacion.

9-71 Grabar valores de datos

Option: Funcion:
Los valores de parametros cambiados mediante Profibus no se almacenan de forma automatica en
la memoria no volatil. Utilice este parametro para activar una funcion que guarda los valores de
parametros en la memoria EEPROM no volatil, de forma que los valores de parametros cambiados
se conserven al apagar el equipo.

[0] * No Desactiva la funcion de almacenamiento no volatil.

[1] Grabar todos los ajustes Almacena en la memoria no-volatil todos los valores de pardmetros del ajuste seleccionado en
par. 9-70 Edit Set-up. La seleccién vuelve a No [0] cuando todos los valores se han almacenado.

[2] Grabar todos los ajustes Almacena en la memoria no volatil todos los valores de parametros de todos los ajustes. La seleccion
vuelve a Mo [0] cuando todos los valores se han almacenado.
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9-72 Reiniciar unidad

Option: Funcion:

[0] * Sin accion

[1] Reinicio arranque Reinicia el convertidor de frecuencia tras arranque, como para ciclo-potencia.

[3] Reinic. opcion comun. Reinicia solamente la opcién de Profibus, util después de cambiar ciertos ajustes en el grupo de 2

parametros 9-**, por ejemplo, en par.9-18 Direccion de nodo.

Al reiniciarse, el convertidor desaparece del bus de campo, lo que puede causar un error de comu-
nicacion del maestro.

9-80 Parametros definidos (1)

Matriz [116]
No hay acceso al LCP

Solo lectura
Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro muestra una lista de todos los parametros definidos en el convertidor de frecuencia

disponibles para Profibus.

9-81 Parametros definidos (2)

Matriz [116]
No hay acceso al LCP

Sélo lectura
Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro muestra una lista de todos los parametros definidos en el convertidor de frecuencia

disponibles para Profibus.

9-82 Parametros definidos (3)

Matriz [116]
No hay acceso al LCP

Sélo lectura
Range: Funcioén:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro muestra una lista de todos los parametros definidos en el convertidor de frecuencia

disponibles para Profibus.

9-83 Parametros definidos (4)

Matriz [116]
No hay acceso al LCP

Solo lectura
Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro muestra una lista de todos los parametros definidos en el convertidor de frecuencia

disponibles para Profibus.

9-90 Parametros cambiados (1)

Matriz [116]
No hay acceso al LCP

Sélo lectura
Range: Funcioén:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro muestra una lista de todos los parametros del convertidor de frecuencia diferentes

al ajuste predeterminado.
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9-91 Parametros cambiados (2)

Matriz [116]
No hay acceso al LCP

Solo lectura
Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro muestra una lista de todos los parametros del convertidor de frecuencia diferentes

al ajuste predeterminado.

9-92 Parametros cambiados (3)

Matriz [116]
No hay acceso al LCP

Sélo lectura
Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro muestra una lista de todos los parametros del convertidor de frecuencia diferentes

al ajuste predeterminado.

9-94 Parametros cambiados (5)

Matriz [116]
Sin direccion LCP

Solo lectura
Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro muestra una lista de todos los parametros del convertidor de frecuencia diferentes

al ajuste predeterminado.
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2.11 Menu principal - Bus CAN - Grupo 10

2.11.1 10-** fieldbus DeviceNet y CAN

Grupo de parametros para parametros especificos del bus de campo DeviceNet CAN. 2

2.11.2 10-0* Ajustes comunes

Grupo de parametros para configurar los ajustes comunes de las opciones del bus de campo CAN.

10-00 Protocolo CAN
Option: Funcion:
[1] * DeviceNet Ver el protocolo CAN activo.

iNOTA!
Las opciones dependen de la opcion instalada

10-01 Selecc. veloc. en baudios

Option: Funcioén:
Seleccionar la velocidad de transmision del bus de campo. La seleccion debe ajustarse a la velocidad
de transmisién del maestro y de los demas nodos del bus de campo.

[16] 10 Kbps
[17] 20 Kbps
[18] 50 Kbps
[19] 100 Kbps
[20] * 125 Kbps
[21] 250 Kbps
[22] 500 Kbps
[23] 800 Kbps
[24] 1000 Kbps

10-02 ID MAC
Range: Funcioén:

63. N/A* [0 - 63. N/A] Seleccion de la direccion de estacion. Todas las estaciones conectadas a la misma red DeviceNet
deben tener una direccion inequivoca.

10-05 Lectura contador errores transm.
Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 255 N/A] Ver el niumero de errores de transmision del control CAN desde el tltimo encendido.

10-06 Lectura contador errores recepcion
Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 255 N/A] Ver el nimero de errores de recepcion de control CAN desde el tltimo encendido.

10-07 Lectura contador bus desac.

Range: Funcién:

0 N/A* [0 - 255 N/A] Ver el nimero de eventos de bus desactivado producidos desde el ultimo encendido.
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2.11.3 10-1* DeviceNet
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Parametros especificos del bus de campo DeviceNet.

10-10 Seleccion tipo de datos proceso

Option:

[0] * Instancia 100/150
[1] Instancia 101/151
[2] Instancia 20/70
[3] Instancia 21/71

Funcion:

Seleccionar la instancia (telegrama) para transmision de datos. Las instancias disponibles dependen
del ajuste de par.8-10 7rama control.

Cuando par.8-10 7rama control se pone a [0], Perfil FG, estan disponibles las opciones [0] y [1]
para par.10-10 Seleccion tipo de datos proceso

Cuando par.8-10 7rama control se pone a [5], ODVA, estan disponibles las opciones [2] y [3] para
par.10-10 Seleccion tipo de datos proceso.

Instancias 100/150 y 101/151 son especificas. de Danfoss. Inst. 20/70 y 21/71 son perfiles de uni-
dad de CA especif. de ODVA.

Para pautas en la seleccion de telegrama, consulte el manual de funcionamiento de DeviceNet.
Tenga en cuenta que un cambio en este parametro se ejecutara de forma inmediata.

10-11 Escritura config. datos proceso

Option:
[0] * Ninguno
[302] Referencia minima
[303] Referencia maxima
[341] Rampa 1 tiempo acel. rampa
[342] Rampa 1 tiempo desacel. rampa
[351] Rampa 2 tiempo acel. rampa
[352] Rampa 2 tiempo desacel. rampa
[380] Tiempo rampa veloc. fija
[381] Tiempo rampa parada rapida
[411] Limite bajo veloc. motor [RPM]
[413] Limite alto veloc. motor [RPM]
[416] Modo motor limite de par
[417] Modo generador limite de par
[590] Control de bus digital y de relé
[593] Control de bus salida de pulsos #27
[595] Control de bus salida de pulsos #27
[597] Control de bus salida de pulsos
#X30/6

[653] Terminal 42 control bus de salida
[663] Terminal X30/8 control bus de salida
[890] Veloc Bus Jog 1
[891] Veloc Bus Jog 2
[894] Realim. de bus 1
[895] Realim. de bus 2
[896] Realim. de bus 3

122

Funcioén:
Seleccionar la escritura de datos de proceso para los elementos de montaje de E/S 101/151. Pueden
seleccionarse los elementos [2] y [3] de esta matriz. Los elementos [0] y [1] son fijos.
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[1680] Fieldbus CTW 1

[2013]

[2643] Terminal X42/7 control bus de salida

[2663] Terminal X42/11 control bus de sali-
da

10-12 Lectura config. datos proceso
Option: Funcion:

[0] * Ninguno

[895] Realim. de bus 2

[1600] Cddigo de control

[1602] Referencia %

[1605] Valor real princ. [%]

[1610] Potencia [kW]

[1612] Tension motor

[1614] Intensidad motor

[1616] Par [Nm]

[1618] Térmico motor

[1630] Tension Bus CC

[1633] Energia freno / 2 min

[1635] Témico inversor

[1639] Temp. tarjeta control

[1652] Realimentacion [Unit]

[1654] Realim. 1 [Unidad]

[1656] Realim. 3 [Unidad]

[1661] Terminal 53 ajuste conex.
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[1662]
[1663]
[1664]
[1665]
[1666]
[1667]
[1668]
[1669]
[1670]
[1671]
[1672]
[1673]
[1675]
[1676]
[1677]
[1684]
[1685]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[1696]
[1830]
[1831]
[1832]
[1833]
[1834]
[1835]

Entrada analdgica 53
Terminal 54 ajuste conex.
Entrada analdgica 54
Salida analégica 42 [mA]
Salida digital [bin]

Ent. pulsos #29 [Hz]

Ent. pulsos #33 [Hz]
Salida pulsos #27 [Hz]
Salida pulsos #29 [Hz]
Salida Relé [bin]
Contador A

Contador B

Entr. analdg. X30/11
Entr. analdg. X30/12
Salida analdgica X30/8 [mA]
Opcién comun. STW
Puerto FC CTW 1

Cédigo de alarma

Cddigo de alarma 2

Céd. de advertencia
Cddigo de advertencia 2
Cod. estado amp

Codigo de estado ampl. 2
Cdd. de mantenimiento
Entr. analdg. X42/1

Entr. analdg. X42/3

Entr. analdg. X42/5

Sal. anal. X42/7 [V]

Sal. anal. X42/9 [V]

Sal. anal. X42/11 [V]

M Guia de programacion del convertidor de fre-
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10-13 Parametro de advertencia

Range: Funcion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Ver un codigo de advertencia especifico de DeviceNet. Se asigna un bit a cada advertencia. Consulte
el Manual de Funcionamiento de DeviceNet (MG.33.DX.YY) para mas informacion.

Bit: Significado:

0 Bus no activo

1 Tiempo limite de conexion explicito

2 Conexion E/S

3 Limite de reintentos alcanzado

4 Valor real no realizado

5 Bus CAN desactivado

6 Error de envio E/S

7 Error de inicializacion

8 Sin alimentacion de bus

9 Bus desactivado

10 Pasivo de error

11 Advertencia de error

12 Error de ID MAC duplicado

13 Cola de recepcion desbordada

14 Cola de transmision desbordada

15 CAN desbordado
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10-14 Referencia de red

Leer solamente del LCP

Option: Funcion:

Seleccionar la fuente de referencia en el Ejemplo 21/71 y 20/70.
[o] * No permite referencia a través de entradas analdgicas/digitales.
[1] Si permite referencia a través del bus de campo.

10-15 Control de red

Leer solamente del LCP

Option: Funcion:

Seleccionar la fuente de control en Ejemplo 21/71 y 20-70.
[0] * No permite el control a través de entradas analdgicas/digitales.

[1] Si Activa el control mediante el bus de campo.

2.11.4 10-2* Filtros COS

Parametros para configurar los ajustes del filtro COS.

10-20 Filtro COS 1
Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Introducir el valor del filtro COS 1 para ajustar la mascara del filtro para el codigo de estado. En el
funcionamiento en modo COS (Cambio de estado), esta funcion filtra bits del codigo de estado que
no deben enviarse si cambian.

10-21 Filtro COS 2
Range: Funcién:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Introducir el valor del filtro COS 2 para ajustar la mascara del filtro para el valor real principal. En
el funcionamiento en modo COS (Cambio de estado), esta funcién filtra bits en el valor real principal
que no deben enviarse si cambian.

10-22 Filtro COS 3
Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Introducir el valor del filtro COS 3 para ajustar la mascara del filtro para PCD 3. En el funcionamiento
en modo COS (Cambio de estado), esta funcion filtra bits en PCD 3 que no deben enviarse si cam-
bian.

10-23 Filtro COS 4
Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Introducir el valor del filtro COS 4 para ajustar la mascara del filtro para PCD 4. En el funcionamiento
en modo COS (Cambio de estado), esta funcidn filtra bits en PCD 4 que no deben enviarse si cam-
bian.

2.11.5 10-3* Acceso a los parametros

Grupo de parametros que proporcionan acceso a parametros indexados y a los ajustes de programacion definidos.

10-30 Indice Array

Range: Funcioén:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Ver parametros indexados. Este parametro solo es valido cuando esta instalado un bus de campo
DeviceNet.
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10-31 Grabar valores de datos

Option: Funcion:
Los valores de parametros cambiados mediante DeviceNet no se almacenan de forma automatica
en la memoria no volatil. Utilice este parametro para activar una funcion que guarda los valores de
parametros en la memoria EEPROM no voldtil, de forma que los valores de parametros cambiados
se conserven al apagar el equipo.

[0] * No Desactiva la funcion de almacenamiento no volatil.

[1] Grabar todos los ajustes Almacena todos los valores de parametros del ajuste activo en la memoria no volatil. La seleccion
vuelve a No [0] cuando todos los valores se han almacenado.

[2] Grabar todos los ajustes Almacena en la memoria no volatil todos los valores de parametros de todos los ajustes. La seleccion
vuelve a Mo [0] cuando todos los valores se han almacenado.

10-32 Revision Devicenet
Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Ver el nimero de revision de Devicenet. Este parametro se usa para la creacion del archivo EDS.

10-33 Almacenar siempre

Option: Funcioén:
[o] * No Desactiva el almacenamiento no volatil de datos.
[1] Si Almacena de forma predeterminada los datos de parametros recibidos mediante DeviceNet en me-

moria EEPROM no volatil.

10-39 Parametros Devicenet F

Matriz [1000]

No hay acceso al LCP

Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Este parametro sirve para configurar el convertidor mediante Devicenet y crear el archivo EDS.
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2.12 Menu principal - Smart Logic - Grupo 13

2.12.1 13-** Opcs. Caracteristicas

Smart Logic Control (SLC) es esencialmente una secuencia de acciones definidas por el usuario (véase par.13-52 Accion Controlador SL [x]) ejecutadas 2

por el SLC cuando el evento asociado definido por el usuario (véase par.13-51 Evento Controlador SL [x]) es evaluado como VERDADERO por el SLC.
Los eventos y las acciones estan numerados y vinculados entre si en parejas. Esto significa que cuando se complete el evento [0] (cuando alcance el
valor VERDADERO), se ejecutara la accion [0]. Después de esto, las condiciones del evento [1] seran evaluadas y si se evallan como VERDADERO, la
accion [1] se ejecutara, y asi sucesivamente. Se evaluara solamente un evento en cada momento. Si un evento se evallia como FALSO, no sucede nada
(en el SLC) durante el actual ciclo de escaneo y no se evallan otros eventos. Esto significa que cuando el SLC se inicia, evalia el evento [0] (y solo el
evento [0]) en cada ciclo de escaneo. Solamente cuando el evento [0] es evaluado como VERDADERO, el SLC ejecuta la accion [0] y comienza a evaluar
el evento[1]. Se pueden programar entre 1 y 20 eventos y acciones.

Cuando se haya ejecutado el Ultimo eventol accion, la secuencia vuelve a comenzar desde el evento [0] / accion [0]. La ilustracion muestra un ejemplo
con tres eventos / acciones:

Start 130BA062.13
event P13-01

Estado 1

Evento 1/
Accion 1

Estado 2

Evento 2/
Accioén 2

Stop
event P13-02

~
~

AN
\ Stop
\ event P13-02
Estado 4

Evento 4/
Accion 4

Estado 3

Evento 3/
Accion 3

/
/
g /Stop

—~

- event P13-02

Arranque y parada del SLC:

Se puede iniciar y parar el SLC seleccionando S5/[1] o No [0] en el par.13-00 Modo Controlador SL. El SLC siempre comienza en estado 0 (donde evalla
el evento [0]). El SLC se inicia cuando el evento de arranque (definido enpar.13-01 Evento arranque) se evallia como VERDADERO (siempre que esté
seleccionado S/[1] en par.13-00 Modo Controlador SL). El SLC se detiene cuando el Evento de parada (par.13-02 Evento parada) es VERDADERO. par.
13-03 Reiniciar SLC restaura todos los parametros SLC e inicia la programacion desde el comienzo.

2.12.2 13-0* Ajustes SLC

Utilice los ajustes de SLC para activar, desactivar y reiniciar el Smart Logic Control.

13-00 Modo Controlador SL

Option: Funcion:
[0] * No Desactiva el Smart Logic Controller.
[1] Si Activa el Smart Logic Controller.

13-01 Evento arranque
Option: Funcion:
Seleccione la entrada booleana (VERDADERO o FALSO) para activar Smart Logic Control.

[0] * Falso Introduce el valor fijo de FALSO en la regla ldgica.
[1] Verdadero Introduce el valor fijo VERDADERO en la regla logica.
[2] En funcionamiento Véase el grupo de parametros. 5-3* para una descripcion mas completa.
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[3]
(4]
[5]
(6]
[7]
[8]
(9]

[10]
[11]

[12]

[13]
[14]
[15]
[16]

[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]

[39]

[40]

[41]
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En rango

En referencia

Limite de par

Limite intensidad
Fuera ran. intensidad
I posterior bajo

I anterior alto

Fuera rango veloc.

Velocidad posterior baja
Velocidad anterior alta

Fuera rango realim.
< realim. alta
> realim. baja

Advertencia térmica
Tens. alim. fuera ran.
Cambio de sentido
Advertencia

Alarma (descon.)
Alar. (blog. descon.)
Comparador 0
Comparador 1
Comparador 2
Comparador 3

Regla légica 0

Regla ldgica 1

Regla ldgica 2
Regla ldgica 3
Entrada digital DI18
Entrada digital DI19
Entrada digital DI27
Entrada digital DI29
Entrada digital DI32
Entrada digital DI33

Comando de arranque

Convert. frec. parado

Desc. con reinic.

M Guia de programacion del convertidor de fre-
cuencia VLT® AQUA

Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de parametros5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.

Utiliza el resultado del comparador 0 en la regla légica.

Utiliza el resultado del comparador 1 en la regla logica.

Utiliza el resultado del comparador 2 en la regla légica.

Utiliza el resultado del comparador 3 en la regla ldgica.

Utiliza el resultado de la regla ldgica 0 en la regla ldgica.
Utiliza el resultado de la regla ldgica 1 en la regla ldgica.
Utiliza el resultado de la regla logica 2 en la regla logica.
Utiliza el resultado de la regla ldgica 3 en la regla ldgica.
Utiliza el valor de DI18 en la regla ldgica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI19 en la regla légica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI27 en la regla ldgica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI29 en la regla logica (Alto=VERDADERO).
Utiliza el valor de DI32 en la regla logica (Alto=VERDADERO).

Utiliza el valor de DI33 en la regla légica (Alto=VERDADERO).

Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia arranca por cualquiera de los métodos

(por entrada digital, bus de campo u otro).

Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia se detiene o entra en inercia por cual-

quiera de los métodos (por entrada digital, bus de campo u otro).

Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia esta detenido (no bloqueado por alarma)

y se pulsa el boton de reset.

MG.20.03.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Guia de programacion del convertidor de fre- M

cuencia VLT® AQUA

[42]

[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]

[61]

Desc. reinic. autom.

Tecla OK
Botén Reset
Tecla Izquierda
Tecla Derecha
Tecla Arriba
Tecla Abajo
Comparador 4
Comparador 5
Regla légica 4

Regla ldgica 5

13-02 Evento parada

Option:

[oy*
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]

[10]
[11]

[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]

[22]

Falso

Verdadero

En funcionamiento
En rango

En referencia

Limite de par

Limite intensidad
Fuera ran. intensidad
I posterior bajo

I anterior alto

Fuera rango veloc.

Velocidad posterior baja
Velocidad anterior alta
Fuera rango realim.

< realim. alta

> realim. baja
Advertencia térmica
Tens. alim. fuera ran.
Cambio de sentido
Advertencia

Alarma (descon.)
Alar. (blog. descon.)

Comparador 0

Este evento es VERDADERO si el convertidor de frecuencia esta detenido (no bloqueado por alarma)

y se emite un Reset automatico.

Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla OK del LCP.

Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Reset del LCP.
Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Izquierda del LCP.
Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Derecha del LCP.
Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Arriba del LCP.
Este evento es VERDADERO si se pulsa la tecla Abajo del LCP.
Utiliza el resultado del comparador 4 en la regla légica.

Utiliza el resultado del comparador 5 en la regla légica.

Utiliza el resultado de la regla ldgica 4 en la regla ldgica.

Utiliza el resultado de la regla légica 5 en la regla ldgica.

Funcioén:

Seleccionar la entrada booleana (VERDADERO o FALSO) para desactivar Smart Logic Control.

Introduce el valor fijo de FALSO en la regla ldgica.

Introduce el valor fijo VERDADERO en la regla légica.

Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de parametros5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de pardmetros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.
Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.

Véase el grupo de parametros 5-3* para una descripcion mas completa.

Utiliza el resultado del comparador 0 en la regla légica.
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[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]

[74]
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Comparador 1
Comparador 2
Comparador 3
Regla ldgica 0
Regla ldgica 1
Regla ldgica 2
Regla légica 3
Tiempo limite SL 0
Tiempo limite SL 1
Tiempo limite SL 2
Entrada digital DI18
Entrada digital DI19
Entrada digital DI27
Entrada digital DI29
Entrada digital DI32

Entrada digital DI33

Comando de arranque

Convert. frec. parado

Desc. con reinic.

Desc. reinic. autom.

Tecla OK

Botdn Reset

Tecla Izquierda
Tecla Derecha
Tecla Arriba

Tecla Abajo
Comparador 4
C