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1 Progr mazione

1.1 Pannello di Controllo Locale

1.1.1 Funzionamento dell'LCP grafico (GLCP)
Le seguenti istruzioni valgono per il GLCP (LCP 102).

11 GLCP e diviso in quattro gruppi funzionali:
1. Display grafico con linee di stato.

2. Tasti menu e spie luminose (LED) - selezione della modalita, modifica dei parametri e commutazione tra le funzioni di visualizzazione.
3.  Tasti di navigazione e spie luminose (LED).

4.  Tasti di comando e spie luminose (LED).

Display grafico:
1l display LCD é retroilluminato con un totale di 6 righe alfanumeriche. Tutti i dati sono visualizzati sull'LCP che pud mostrare fino a cinque variabili di
funzionamento nella modalita [Status].

Linee di visualizzazione:

a. Riga di stato: Messaggi di stato con visualizzazione di icone e 150BA018.15

grafici.

b. Riga 1-2: Righe dei dati dell'operatore con visualizzazione dei

¥\
dati e delle variabili definiti o scelti dall'utente. Premendo il tasto Status 10 _a
1234rpm 10,4A  43,5HZ

[Status], & possibile aggiungere un'ulteriore riga.
¢.  Riga di stato: Messaggi di stato con visualizzazione di testo. 1 43,5Hz b

1l display € suddiviso in 3 sezioni:

Run OK C
Sezione superiore (a) — — — —
visualizza lo stato quando in modalita di stato o fino a 2 variabili quando 2 Status | | Quick Main Alarm
) - . ) Menu Menu Log
non in modalita di stato e nel caso di un Allarme/Avviso.

Warn.
Alarm

Viene visualizzata la programmazione attiva (selezionata come Setup attivo nel par. 0-10). Se si programma un setup diverso da quello attivo, il numero

del setup appare sulla destra fra parentesi durante la programmazione.

Sezione centrale (b)
visualizza fino a 5 variabili con la relativa unita di misura, indipendentemente dallo stato. Nel caso di un allarme/avviso, invece delle variabili viene
visualizzato I'avviso.

E possibile commutare tra tre schermate di visualizzazione dello stato premendo il tasto [Status].
Le variabili operative con un formato diverso vengono visualizzate in ciascuna schermata di stato - vedere in basso.
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Diversi valori 0 misure possono essere riferiti a ciascuna delle variabili operative visualizzate. I valori / le misure che devono essere visualizzati possono
essere definiti tramite i par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23, e 0-24, che sono accessibili tramite [QUICK MENU], "Q3 Setup funzioni", "Q3-1 Impostazioni generali”,
"Q3-11 Impostazioni di visualizzazione".

Ogni parametro di lettura valore / misura selezionato nei par. da 0-20 a 0-24 presenta una propria scala e un determinato numero di cifre dopo la virgola
decimale. Valori numerici piti grandi sono visualizzati con poche cifre dopo la virgola decimale.

Es.: Lettura corrente

525A; 15,2 A 105 A.

Visualizzazione di stato |
Questo stato di visualizzazione & standard dopo I'avviamento oppure do-
po l'inizializzazione.

130BP041.10

Utilizzare [INFO] per ottenere informazioni sul valore / sulle misure riferiti
alle variabili di funzionamento visualizzati (1.1, 1.2, 1.3, 2 e 3).

Vedere le variabili operative visualizzate nel display in questa figura. 1.1,
1.2 e 1.3 sono visualizzate in dimensioni ridotte. 2 e 3 sono visualizzate

in dimensioni medie.

Visualizzazione di stato 11

Vedere le variabili operative (1.1, 1.2, 1.3 e 2) visualizzate sul display in
questa figura.

Nell'esempio, Velocita, Corrente motore, Potenza motore e Frequenza

vengono selezionate come variabili nella prima e nella seconda riga.

@ 130BP062.10

1.1, 1.2 e 1.3 sono visualizzate in dimensioni ridotte. 2 & visualizzata in
dimensioni medie.

0

Visualizzazione di stato 111:
Questo stato visualizza I'evento e I'azione dello Smart Logic Control. Per
ulteriori informazioni, consultare la sezione Smart Logic Control.

130BP063.10
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Sezione inferiore
visualizza sempre lo stato del convertitore di frequenza nella modalita Sezione super<re

Stato.
Sezione csntr<

Sezione inferigre

130BP074.10

Regolazione del contrasto del display
Premere [status] e [ A ] per un display pil scuro
Premere [status] e [ ¥ ] per un display piu chiaro

Spie luminose (LED):

Se vengono superati determinati valori di soglia, il LED di allarme e/o di avviso si illumina. Sul quadro di comando vengono visualizzati un testo di stato
e un testo d'allarme.

1I LED di attivazione (ON) si accende quando il convertitore di & sotto tensione, riceve corrente da un morsetto del bus CC o da un'alimentazione esterna
a 24 V. Allo stesso tempo si accende la retroilluminazione.

. LED verde/On: Sezione di comando in funzione.

. LED giallo/Avviso: Indica un awviso.

. LED rosso lampeggiante/allarme: Indica un allarme. e

Warn.

Alarm
130BP044.10

Tasti del GLCP
Tasti menu

I tasti di menu sono divisi per funzioni. I tasti sotto il display e le luci spia " "
] ] o ) Stat Quick Main Alarm
sono usati per la programmazione parametri, inclusa la selezione delle LB Menu Menu Log

indicazioni del display durante il funzionamento normale. 130BP045.10

[Stato]

Indica lo stato del convertitore di frequenza e/o del motore. E possibile scegliere fra 3 visualizzazioni diverse premendo il tasto [Status]:

Visualizzazioni a 5 righe, visualizzazione a 4 righe o Smart Logic Control.

[Status] viene usato per selezionare la modalita visualizzazione o per tornare in modalita visualizzazione dalla modalita Menu rapido, dalla modalita Menu
principale o dalla modalita Allarme. II tasto [Status] viene anche usato per commutare tra le modalita visualizzazione singola o doppia.

[Menu rapido]
consente il setup rapido del convertitore di frequenza. Le funzioni piti comuni possono essere programmate da qui.

Il [Quick Menu] consiste di:
- Q1 - Menu personale

- Q2: Setup rapido

- Q3: Impostaz. funzione
- Q5: Modifiche effettuate
- Q6: Registrazioni

1l setup funzioni consente I'accesso rapido e facile a tutti i parametri richiesti per la maggioranza delle applicazioni per il trattamento delle acque e acque
reflue, inclusa la coppia a portata variabile e costante, le pompe, le pompe di dosatura, le pompe a immersione, le pompe di aumento pressione, le pompe
di miscelazione, i ventilatori per aerazione e altre applicazioni con pompe e ventilatori. Tra le altre caratteristiche include anche parametri per selezionare
le variabili da visualizzare sull'LCP, le velocita preimpostate digitali, la conversione in scala dei riferimenti analogici, le applicazioni ad anello chiuso a zona
singola e multizona e le funzioni specifiche relative alle applicazioni per il trattamento delle acque e acque reflue.

E possibile accedere ai parametri del Menu rapido immediatamente a meno che sia stata creata una password tramite il par. 0-60, 0-61, 0-65 o 0-66.
E possibile commutare direttamente tra modalita Menu rapido e modalitd Menu principale.
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[Main Menu]

viene usato per programmare tutti i parametri.

E possibile accedere ai parametri del Menu principale immediatamente a meno che sia stata creata una password tramite il par. 0-60, 0-61, 0-65 0 0-66.
Per la maggioranza di applicazioni per il trattamento delle acque e acque reflue non & necessario accedere ai parametri del Menu principale. Il Menu
rapido, il Setup rapido e il Setup funzioni forniscono I'accesso piu semplice e piu rapido ai parametri tipici richiesti.

E possibile passare direttamente dalla modalitd Menu principale alla modalitd Menu rapido e viceversa.

La scelta rapida di un parametro & possibile premendo il tasto [Main Menu] per 3 secondi. Il tasto di scelta rapida parametri consente di accedere
direttamente a qualsiasi parametro.

[Alarm Log]
visualizza una lista degli ultimi cinque allarmi (numerati da A1 a A5). Per ottenere ulteriori dettagli su un allarme, utilizzare i tasti freccia per passare al
rispettivo numero di allarme e premere [OK]. Vengono visualizzate informazioni circa la condizione del convertitore di frequenza prima che entri in modalita

allarme.

[Back] [Info]

consente di ritornare alla fase o al livello precedente nella struttura di visualizza informazioni circa un comando, un parametro o una funzione
navigazione. in qualsiasi finestra del display. [Info] fornisce informazioni dettagliate
[Cancel] ogniqualvolta sia necessario.

annulla I'ultima modifica o I'ultimo comando, sempre che la visualizza- Premendo [Info], [Back], oppure [Cancel] si esce dalla modalita infor-

zione non sia stata cambiata. mazioni.

! Info I

Tasti di navigazione
Le quattro frecce di navigazione vengono usate per navigare tra le diverse
selezioni disponibili in [Quick Menu], [Main Menu] e [Alarm Log].

Utilizzare i tasti per spostare il cursore.

[OK]
viene usato per selezionare un parametro puntato dal cursore e per con-
sentire la modifica di un parametro.

Atarm

130BT117.10

Tasti per il funzionamento
di comando locale si trovano nella parte inferiore del pannello di controllo.

130BP046.10
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[Hand On]
consente il controllo del convertitore di frequenza mediante il GLCP. [Hand on] inoltre avvia il motore ed ora & possibile fornire il riferimento sulla velocita
del motore per mezzo dei tasti freccia. Il tasto puo essere Abilitato [1] o Disattivato [0] mediante il par. 0-40 7asto [Hand on] sull’LCP. 1

Quando viene attivato [Hand on], rimarranno attivi i seguenti segnali di comando:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Ripristino

. Arresto a ruota libera, comando attivo basso (il motore gira a ruota libera fino all'arresto)
. Inversione

. Selezione setup Isb - Selezione setup msb

. Comando di arresto da comunicazione seriale

. Arresto rapido

. Freno CC

NOTA!
I segnali di arresto esterni attivati per mezzo di segnali di comando o di un bus seriale annulleranno un comando di "avvio" dato
mediante I'LCP.

[Off]
arresta il motore collegato. Il tasto pud essere Abilitato [1] o Disabilitato [0] mediante il par. 0-41 Tasto [Off] sull'LCP. Se non viene selezionata alcuna
funzione di arresto esterna e il tasto [Off] € inattivo, il motore pud essere arrestato togliendo I'alimentazione di rete.

[Auto On]
consente di controllare il convertitore di frequenza tramite i morsetti di controllo e/o la comunicazione seriale. Quando sui morsetti di comando e/o sul
bus viene applicato un segnale di avviamento, il convertitore di frequenza si avvia. Il tasto puo essere Abilitato[1] o Disabilitato [0] mediante il par. 0-42
Tasto [Auto on] sull'LCP.

NOTA!
Un segnale HAND-OFF-AUTO attivo sugli ingressi digitali ha una priorita maggiore rispetto ai tasti di comando [Hand on] — [ Auto on].

[Reset]
viene utilizzato per ripristinare il convertitore di frequenza dopo un allarme (scatto). Il tasto pu6 essere Abilitato [1] o Disabilitato [0] mediante il par.
0-43 Tasti di ripristino sull'LCP.

La scelta rapida di un parametro
& possibile premendo il tasto [Main Menu] per 3 secondi. Il tasto di scelta rapida parametri consente di accedere direttamente a qualsiasi parametro.
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1.1.2 Trasferimento rapido delle impostazioni dei parametri tra diversi convertitori di fre-
quenza

Una volta completata la programmazione di un convertitore di frequenza,
150BA027.10

si consiglia di memorizzare i dati nell'LCP o su un PC mediante lo Stru-

— — — —

mento software di programmazione MCT 10..
Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

=R
@

Warn.
Alarm
—

Memorizzazione dei dati nell'LCP:
1. Vai a par.0-50 Copia LCP

2. Premere il tasto [OK]
3.  Selezionare “Tutti a LCP”
4. Premere il tasto [OK]

Ora tutte le impostazioni dei parametri vengono memorizzate nell'LCP. Il processo di memorizzazione viene visualizzato sulla barra di avanzamento.
Quando viene raggiunto il 100%, premere [OK].

NOTA!
Arrestare il motore prima di effettuare questa operazione.

Ora ¢ possibile collegare I'LCP a un altro convertitore di frequenza e copiare le impostazioni dei parametri anche su questo convertitore.

Trasferimento di dati dall'LCP al convertitore di frequenza:
1. Vai a par.0-50 Copia LCP

2. Premere il tasto [OK]
3. Selezionare “Tutti da LCP”
4. Premere il tasto [OK]

Ora le impostazioni dei parametri memorizzate nel LCP vengono trasferite al convertitore di frequenza. Il processo di trasferimento viene visualizzato sulla
barra di avanzamento. Quando viene raggiunto il 100%, premere [OK].

NOTA!
Arrestare il motore prima di effettuare questa operazione.

1.1.3 Modalita di visualizzazione

In condizioni di funzionamento normale, nella sezione centrale possono essere visualizzate in modo continuo fino a 5 diverse variabili operative: 1.1, 1.2

e 1.3 nonché2e 3.

8 MG.20.03.06 - VLT® & un marchio registrato di Danfoss



Guida alla programmazione VLT® AQUA DriveM 1 Programmazione

1.1.4 Modalita di visualizzazione - selezione delle variabili visualizzate

E possibile commutare tra tre schermate di visualizzazione dello stato premendo il tasto [Status].
Le variabili operative con un formato diverso vengono visualizzate in ciascuna schermata di stato - vedere in basso.

Misure diverse possono essere riferite a ciascuna delle variabili operative. Definire i collegamenti tramite i par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 e 0-24.

Ogni parametro di lettura selezionato nei par. da 0-20 a 0-24 presenta una propria scala e un determinato numero di cifre dopo la virgola decimale. In
caso di un valore numerico piu grande di un parametro, vengono visualizzate meno cifre dopo la virgola decimale.
Es.: Lettura corrente in basso: 5,25 A; 15,2 A 105 A.

Schermata di stato |
Questo stato di visualizzazione € standard dopo I'avviamento oppure do-
po l'inizializzazione.

130BP041.10

Utilizzare [INFO] per ottenere informazioni sulle misure riferite alle va-
riabili di funzionamento visualizzate /1.1, 1.2, 1.3, 2 e 3).

Vedere le variabili operative visualizzate sullo schermo in questa figura.
1.1, 1.2 e 1.3 sono visualizzate in dimensioni ridotte. 2 e 3 sono visua-
lizzate in dimensioni medie.

Schermata di stato 11:
Vedere le variabili operative (1.1, 1.2, 1.3 e 2) visualizzate sullo schermo
in questa figura.

130BP062.10

Nell'esempio, Velocita, Corrente motore, Potenza motore e Frequenza
vengono selezionate come variabili nella prima e nella seconda riga.
1.1, 1.2 e 1.3 sono visualizzate in dimensioni ridotte. 2 € visualizzata in
dimensioni medie.

Nelle Schermate di stato I e II € possibile selezionare le altre variabili

operative premendo A 0 V¥ .

Schermata di stato I11:
Questo stato visualizza I'evento e I'azione dello Smart Logic Control. Per
ulteriori informazioni, consultare la sezione Smart Logic Control.

130BP063.10

MG.20.03.06 - VLT® & un marchio registrato di Danfoss 9



1 Programmazione MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

1.1.5 Come far funzionare I'LCP numerico LCP (NLCP)

130BA191.10

1 Le seguenti istruzioni sono valide per I'NLCP (LCP 101).

1l quadro di comando é diviso in quattro gruppi funzionali:

1. Display numerico. 1 - jf\:”j soumy

2. Tasti menu e spie luminose (LED) - modifica dei parametri e

selezione delle funzioni di visualizzazione. ) Saus QT' E'H

3.  Tasti di navigazione e spie luminose (LED). @
4.  Tasti di comando e spie luminose (LED).
NOTA! Aarm @

La copia di parametri non & possibile con il Pannello di 4 @

Controllo Locale Numerico (LCP101).

Disegno 1.1: LCP numerico (NLCP)

Selezionare una delle seguenti modalita:
Modalita Stato: Visualizza lo stato del convertitore di frequenza o il

motore. “ EEB Sy

Se si verifica un allarme, I'NLCP passa automaticamente alla modalita di

2
|

130BP077.10

stato.
Si possono visualizzare diversi allarmi.

Messa a Punto Rapida o Modalita Menu Principale: Parametri di Disegno 1.2: Esempio di visualizzazione di stato

visualizzazione e impostazioni di parametri.

0
=

1308P078.10

Disegno 1.3: Esempio di visualizzazione di allarme

Spie luminose (LED):
. LED verde/On: Indica il funzionamento della sezione di comando.

. LED giallo/Avviso: Indica un avviso.
. LED rosso lampeggiante/allarme: Indica un allarme.

Tasto menu
[Menu] Selezionare una delle seguenti modalita:
3 Stato

. Setup rapido
. Menu principale

Menu principale

viene usato per programmare tutti i parametri.

E possibile accedere direttamente ai parametri a meno che non sia stata creata una password tramite par.0-60 Passw. menu princ., par.0-61 Accesso
menu princ. senza passw., par.0-65 Password menu personale o par.0-66 Accesso al menu pers. senza passw..
Setup rapido viene usato per impostare il convertitore di frequenza usando solo i parametri pili essenziali.

I valori dei parametri vengono modificati utilizzando i cursori alto/basso quando il valore sta lampeggiando.
Selezionare il Menu principale premendo piul volte il tasto [Menu] finché si accende il LED del menu principale.
Selezionare il gruppo di parametri [xx-__] e premere [OK]

Selezionare il parametro [__-xx] e premere [OK]

Se il parametro & un parametro array, selezionare il numero di array e premere [OK]

Selezionare il valore dei dati desiderato e premere [OK]
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Guida alla programmazione VLT® AQUA DriveM 1 Programmazione

Tasti di navigazione
[Back]
viene utilizzato per tornare indietro

130BP079.10

| tasti freccia [A] [V]
sono utilizzati per muoversi tra i gruppi di parametri e all'interno dei pa-
rametri

[OK]

viene usato per selezionare un parametro puntato dal cursore e per con- . o .
Disegno 1.4: Esempio di visualizzazione

sentire la modifica di un parametro.

Tasti per il funzionamento
I tasti di comando locale si trovano nella parte inferiore del pannello di
controllo.

130BP046.10
Disegno 1.5: Tasti di comando del LCP numerico (NLCP)

[Hand on]
consente il controllo del convertitore di frequenza mediante LCP. [Hand on] inoltre avvia il motore ed ora & possibile inserire i dati sulla velocita del motore
per mezzo dei tasti freccia. Il tasto pud essere Abilitato [1] o Disabilitato [0] mediante par.0-40 7asto [Hand on] sull’LCP.

I segnali di arresto esterni attivati per mezzo di segnali di comando o di un bus seriale annulleranno un comando di 'avvio' mediante LCP.

Quando viene attivato [Hand on], rimarranno attivi i seguenti segnali di comando:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Ripristino

. Arresto a ruota libera, comando attivo basso
. Inversione

. Selezione setup Isb - Selezione setup msb

. Comando di arresto da comunicazione seriale
. Arresto rapido

. Freno CC

[Off]
arresta il motore collegato. Il tasto puo essere Abilitato [1] o Disabilitato [0] mediante par.0-41 7asto [Off] sull'LCP.

Se non viene selezionata alcuna funzione di arresto esterna e il tasto [Off] & inattivo, il motore puo essere arrestato togliendo I'alimentazione di rete.

[Auto on]

consente di controllare il convertitore di frequenza tramite i morsetti di controllo e/o la comunicazione seriale. Quando sui morsetti di comando e/o sul
bus viene applicato un segnale di avviamento, il convertitore di frequenza si avvia. Il tasto puo essere Abilitato [1] o Disabilitato [0] mediante par.
0-42 Tasto [Auto on] sull'LCP.

NOTA!
Un segnale HAND-OFF-AUTO attivo sugli ingressi digitali ha una priorita maggiore rispetto ai tasti di comando [Hand on] [Auto on].

[Reset]
viene utilizzato per ripristinare il convertitore di frequenza dopo un allarme (scatto). Il tasto pud essere Abilitato [1] o Disabilitato [0] mediante par.
0-43 T7asto [Reset] sull'LCP.

MG.20.03.06 - VLT® & un marchio registrato di Danfoss 11



1 Programmazione MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

1.1.6 Impostazione dei parametri

1l convertitore di frequenza puo essere utilizzato praticamente per numerosissimi scopi, offrendo cosi un numero di parametri elevato. La serie consente
di scegliere tra due modalita di programmazione - una modalita Menu rapido e una modalita Menu principale.

L'ultima consente I'accesso a tutti i parametri. La prima conduce I'utente attraverso alcuni parametri che consentono di programmare la maggior parte
delle applicazioni per il trattamento acqua / acque reflue.

Indipendentemente dal modo di programmazione, € possibile modificare un parametro sia nella modalita Menu rapido che nella modalita Menu principale.

1.1.7 Modalita Menu Rapido

Il GLCP consente di accedere a tutti i parametri elencati sotto Menu rapido. Per impostare i parametri utilizzando il pulsante [Quick Menu]:
Se si preme [Quick Menu], la lista indica le varie aree comprese nel Menu rapido.

Efficace impostazione dei parametri per le applicazioni per il

trattamento delle acque

I parametri possono essere impostati facilmente per la grande maggioranza delle applicazioni per il trattamento delle acque e acque reflue solo utilizzando
il [Quick Menu].

11 modo migliore per impostare i parametri tramite il [Quick Menu] € seguendo i passi successivi:
1. Premere [Quick Setup] per selezionare le impostazioni di base del motore, i tempi di rampa, ecc.

2. Premere [Function Setups] per impostare la funzionalita richiesta del convertitore di frequenza - se non € gia coperta dalle impostazioni in [Quick
Setup].

3. Scegliere tra Impost.generali, Impost. anello aperto e Impost. anello chiuso.

Si consiglia di effettuare il setup nell'ordine elencato.

o Par. Designazione [Units]
L 0-01  Lingua

zo 1-20 Potenza motore [kw]

& 1-22 Tensione motore [v]

3 1-23 Frequen. motore [Hz]

- 1-24 Corrente motore [A]
1-25 Vel. nominale motore [RPM]
3-41 Rampa 1 tempo di accel. [s]
3-42 Rampa 1 tempo di decel. [s]
4-11 Limite basso velocita motore [RPM]

Disegno 1.6: Visualizzazione del Menu rapido. 4-13 Limite alto velocita motore [RPM]

1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA)

Tabella 1.1: Parametri di setup rapido

Se nel morsetto 27 viene impostato Nessuna funzione, sul morsetto 27 non & necessario alcun collegamento a +24 V.
Se nel morsetto 27 viene selezionato E£vol. libera neg. (impostazione di fabbrica), & necessario un collegamento a +24 V per consentire I'avviamento.

NOTA!
Per una descrizione dettagliata dei parametri, vedere la sezione di sequito su Parametri normalmente utilizzati - Spiegazioni.
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1.1.8 Q3 Impostaz. funzione

1l setup funzioni consente I'accesso rapido e facile a tutti i parametri richiesti per la maggioranza delle applicazioni per il trattamento delle acque e acque 1
reflue, inclusa la coppia a portata variabile e costante, le pompe, le pompe di dosatura, le pompe a immersione, le pompe di aumento pressione, le pompe

di miscelazione, i ventilatori per aerazione e altre applicazioni con pompe e ventilatori. Tra le altre caratteristiche include anche parametri per selezionare

le variabili da visualizzare sull'LCP, le velocita preimpostate digitali, la conversione in scala dei riferimenti analogici, le applicazioni ad anello chiuso a zona

singola e multizona e le funzioni specifiche relative alle applicazioni per il trattamento delle acque e acque reflue.

Come accedere al Setup funzioni - esempio

=2 =

o —

— o

— n

b Fy

o o

3 b
Disegno 1.7: Fase 1: Accendere il convertitore di frequenza Disegno 1.11: Fase 5: Utilizzare i tasti di navigazione Su/Gil
(il LED On si accende) per scorrere verso il basso fino a 03-12 Uscite analogiche.

Premere [OK].
2

= o

b =

2 g

i o

o

(2]

-

Disegno 1.8: Fase 2: Premere il tasto [Quick Menu] (ap-
paiono le scelte del Menu rapido). Disegno 1.12: Fase 6: Selezionare il parametro 6-50 Mor-
setto 42 uscita. Premere [OK].

=2
3 o
- =
2 8
2 3
o
(2]
~—
Disegno 1.9: Fase 3: Utilizzare i tasti di navigazione Su/Giu
per scorrere verso il basso fino a Setup funzioni. Premere Disegno 1.13: Fase 7: Utilizzare i tasti di navigazione Su/Giu
[OK]. per effettuare la selezione. Premere [OK].

130BA500.10

Disegno 1.10: Fase 4: Appaiono le scelte del Setup funzioni.
Selezionare 03-1 Impostazioni generali. Premere [OK].
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1 Programmazione

I parametri del Setup funzioni sono raggruppati nel modo seguente:

Q3-1 Impostazioni generali

Q_3—1O Impostazioni dell'orolo-
g!;)o Impostazione Data e Ora
0-71 Formato data

0-72 Formato dell'ora

0-74 DST/Ora legale

0-76 DST/avvio ora legale

0-77 DST/fine ora legale

Q3-11 Impostazioni del display Q3-12 Uscita analogica

0-20 Visualizzazione ridotta del di-
splay- riga 1,1

0-21 Visualiz.ridotta del display- riga
1,2

0-22 Visualiz.ridotta del display- riga
1,3

0-23 Visual.completa del display-riga
2

0-24 Visual.completa del display-riga
3

0-37 Testo display 1

0-38 Testo display 2

0-39 Testo display 3

6-50 Uscita morsetto 42

6-51 Mors. 42, usc. scala min.

6-52 Mors. 42, usc. scala max.

Q3-13 Relé
Relé 1 = 5-40 Rele funzioni
Relé 2 = 5-40 Relé funzioni

Relé opzioni 7 = 5-40 Relé fun-
zioni
Relé opzioni 8 = 5-40 Relé fun-
zioni
Relé opzioni 9 = 5-40 Relé fun-
zioni

Q3-2 Impostaz. anello aperto

Q3-20 Riferimento digitale

Q3-21 Riferimento Analogico

3-02 Riferimento minimo
3-03 Riferimento massimo

3-02 Riferimento minimo
3-03 Riferimento massimo

6-10 Tens. bassa morsetto 53

6-11 Tensione alta morsetto 53

6-14 Valore rif./retroaz. basso morsetto morsetto 33
6-15 Valore rif./retroaz. alto morsetto morsetto 33

3-10 Riferim preimp.

5-13 Ingr. digitale morsetto 29
5-14 Ingr. digitale morsetto 32
5-15 Ingr. digitale morsetto 33

Q3-3 Impost. anello chiuso

Q3-31 Impost. PID

20-81 Controllo normale/inverso PID

20-82 Velocita di avviamento PID [giri/min]
20-21 Setpoint 1

20-93 Guadagno proporzionale PID

20-94 Tempo di integrazione PID

Q3-30 Impostazioni di retroazione
1-00 Modo configurazione

20-12 Unita riferimento/retroazione
3-02 Riferimento minimo

3-03 Riferimento massimo

6-20 Tens. bassa morsetto 54

6-21 Tensione alta morsetto 54

6-24 Rif.basso/val.retroaz.morsetto 54
6-25 Rif. alto/valore retroaz. morsetto 54
6-00 Tempo timeout tensione zero
6-01 Funz. temporizz. tensione zero
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1.1.9 Modalita Menu principale

Sia il GLCP che il NLCP consentono l'accesso alla modalita menu princi- 1

pale. Selezionare la modalita Menu principale premendo il tasto [ Main

Menu ]. L'illustrazione 6.2 mostra la lettura risultante che appare sul di-
splay del GLCP.
Le righe da 2 a 5 sul display mostrano una lista di gruppi di parametri che

130BP066.10

possono essere selezionati premendo alternativamente i pulsanti di scor-
rimento.

Disegno 1.14: Esempio di visualizzazione.

Ogni parametro possiede un nome e un numero che & sempre lo stesso indipendentemente dalla modalita di programmazione. Nel modo Menu principale
i parametri sono suddivisi in gruppi. La prima cifra del numero del parametro (da sinistra) indica il numero del gruppo di parametri.

Tutti i parametri possono essere modificati nel Menu principale. La configurazione dell'unita par.1-00 Modo configurazione determinera quali altri parametri
saranno disponibili per la programmazione. La selezione di Anello chiuso ad esempio abilita parametri addizionali relativi al funzionamento ad anello
chiuso. Le schede opzionali aggiunte all'unita attivano parametri addizionali associati al dispositivo opzionale.

1.1.10 Selezione dei parametri

Nel modo Menu principale i parametri sono suddivisi in gruppi. Selezio- I .
Gruppo n. Gruppo di parametri:
nare un gruppo di parametri mediante i tasti di navigazione. 0 Funzionamento/visualizzazione
E possibile accedere ai sequenti gruppi di parametri: ; Efer:\ciO/ motore
3 Riferimenti/rampe
4 Limiti /avvisi
5 1/0 digitali
6 I/0 analogici
8 Comandi e opzioni
9 Profibus
10 Fieldbus CAN
11 LonWorks
13 Smart Logic
14 Funzioni speciali
15 Informazioni convertitore di frequenza
16 Visualizzazione dati
18 Visualizzazione dati 2
20 Conv. freg. anello chiuso
21 Anello chiuso est.
22 Funzioni applicazione
23 Funzioni temporizzate
24 Fire mode
25 Controllore in cascata
26 Opzione 1/0 analogici MCB 109

Tabella 1.2: Gruppi di parametri
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Dopo aver selezionato un gruppo di parametri, selezionare un parametro
mediante i tasti di navigazione.

La sezione centrale del display GLCP visualizza il numero del parametro
e il nome nonché il valore del parametro selezionato.

130BP067.10

Disegno 1.15: Esempio di visualizzazione.

1.1.11 Modifica dei dati

La procedura per la modifica dei dati € la stessa, sia che si selezioni un parametro nella modalita Menu rapido che in quella Menu principale. Premere
[OK] per maodificare il parametro selezionato.
La procedura per la modifica dei dati dipende dal fatto che il parametro selezionato rappresenti un valore del dato numerico o un valore di testo.

1.1.12 Modifica di un valore di testo

Se il parametro selezionato € un valore di testo, il valore viene modificato

per mezzo dei tasti di navigazione (Su/Giu). 3

1l tasto Su aumenta il valore, mentre il tasto Giu riduce il valore. Posizio- §
o

nare il cursore sul valore da salvare e premere [OK]. a
(u}
—

Disegno 1.16: Esempio di visualizzazione.

1.1.13 Modifica di un gruppo di valori di dati numerici

Se il parametro selezionato rappresenta un valore del dato numerico, &

possibile modificare il valore dato selezionato con i tasti < > nonché con 3

i tasti Su/Giu. Utilizzare i tasti di navigazione <> per spostare il cursore §
[

orizzontalmente. 3
™
—

Disegno 1.17: Esempio di visualizzazione.
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Utilizzare i tasti di navigazione Su/Giu per modificare il valore del dato. II

tasto Su aumenta il valore del dato, mentre il tasto Giu riduce il valore

del dato. Posizionare il cursore sul valore da salvare e premere [OK].

130BP070.10

Disegno 1.18: Esempio di visualizzazione.

1.1.14 Modifica del valore del dato, passo-passo

Determinati parametri possono essere modificati passo-passo o in modo continuo. Cio vale per par.1-20 Potenza motore [kW], par. 1-22 Tensione
motore e par.1-23 Frequen. motore.
I parametri possono essere modificati a piacere sia come gruppo di valori di dati numerici che come valori di dati numerici.

1.1.15 Visualizzazione e programmazione dei Parametri indicizzati

I parametri vengono indicizzati quando inseriti in una pila.
par.15-30 Log allarme: Codice guasto- par.15-32 Log allarme. Tempo contiene un log dei guasti che puo essere letto. Selezionare un parametro, premere
[OK] e utilizzare i tasti di navigazione Su/Giu per scorrere il log dei valori.

Utilizzare par.3-10 Riferim preimp. per un altro esempio:

Selezionare il parametro, premere [OK] e utilizzare i tasti di navigazione Su/Gili per scorrere i valori indicizzati. Per modificare il valore del parametro,
selezionare il valore indicizzato e premere [OK]. Modificare il valore utilizzando i tasti Su/Giti. Premere [OK] per accettare la nuova impostazione. Premere
[Cancel] per annullare. Premere [Back] per uscire dal parametro.

1.1.16 Inizializzazione a Impostazioni predefinite
Ripristinare il convertitore di frequenza alle impostazioni di fabbrica in due modi:
Ripristino inizializzazioneraccomandata (mediante par.14-22 Modo di funzionamento)

1. Selezionare par.14-22 Modo di funzionamento 6. Ricollegare |'alimentazione di rete; il convertitore di frequenza &

2 Premere [OK] stato ripristinato.
3.  Selezionare "Inizializzazione” 7. Modificare par.14-22 Modo di funzionamento di nuovo su Fun-

zfon.norm.
4, Premere [OK]

5.  Disinserire I'alimentazione di rete e attendere lo spegnimento
del display.

NOTA!

Ripristina i parametri selezionati nel Menu personale con l'impostazione di fabbrica.
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1 Programmazione MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

par.14-22 Modo di funzionamento consente l'inizializzazione di tutte le impostazioni, ad eccezione delle seguenti:
par. 14-50 Filtro RFI

par. 8-30 Protocollo

par.8-31 Indirizzo

par.8-32 Baud rate

par.8-35 Ritardo minimo risposta

par.8-36 Ritardo max. risposta

par.8-37 Ritardo max. intercar.

par.15-00 Ore dii funzionamento fino a par.15-05 Sovratension/

par.15-20 Log storico: Evento fino a par.15-22 Log storico.: Tempo
par.15-30 Log allarme. Codlice guasto fino a par.15-32 Log allarme: Tempo

Inizializzazione manuale

1. Scollegare I'unita dalla rete e attendere lo spegnimento del display.

2a. Tenere premuti contemporaneamente [Status] - [Main Menu] - [OK] durante I'accensione del display grafico LCP 102
2b. Premere [Menu] durante I'accensione del display numerico LCP 101

3. Rilasciare i tasti dopo 5 s.

4, Ora il convertitore di frequenza & programmato secondo le impostazioni di default.

Questa procedura consente l'inizializzazione di tutte le impostazioni, ad eccezione delle seguenti: par.15-00 Ore di funzionamento; par.
15-03 Accensioni; par.15-04 Sovratemp.; par.15-05 Sovratensioni.

NOTA!

Quando si esegue un'inizializzazione manuale, vengono resettati anche la comunicazione seriale par. 14-50 Filtro RFI e le impostazioni
del log guasti.

Rimuove i parametri selezionati in par.25-00 Controllore in cascata.

NOTA!
Dopo l'inizializzazione e il power cycling, il display non mostrera altre informazioni prima di un paio di minuti.
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2 Descrizione dei parametri

2 Descrizione dei parametri

2.1.1 Impostazione dei parametri

Panoramica dei gruppi di parametri

Gruppo Titolo Funzione

0- Funzionam./display Parametri associati alle funzioni fondamentali del convertitore di frequenza, alla funzione
dei tasti LCP e alla configurazione del display LCP.

1- Carico / motore Gruppo di parametri per le impostazioni del motore.

2- Freni Gruppo di parametri per impostare le caratteristiche del freno nel convertitore di fre-
quenza.

3- Rif./rampe Parametri per la gestione dei riferimenti, la definizione dei limiti e la configurazione della
reazione del convertitore di frequenza alle variazioni.

4- Limiti / avvisi Gruppo di parametri per configurare i limiti e gli avvisi.

5- I/0 digitali Gruppo di parametri per configurare gli ingressi e le uscite digitali.

6- I/0 analogici Gruppo di parametri per configurare gli ingressi e le uscite analogici.

8- Comunicazione e opzioni Gruppo di parametri per configurare comunicazioni e opzioni.

9- Profibus Gruppo di par. per tutti i parametri specifici Profibus.

10- Bus di campo DeviceNet Gruppo di parametri per parametri specifici di DeviceNet.

11- LonWorks Gruppo di par. per i parametri LonWorks

13- Smart Logic Gruppo di parametri per il Smart Logic Control

14- Funzioni speciali Gruppo di parametri per configurare funzioni speciali del convertitore di frequenza.

15- Informazioni convertitore di frequenza  Gruppo di par. che contiene informaz. sul conv. di freq. come dati di funzionamento,
configurazione hardware e vers. software.

16- Visualizzazione dati Gruppo di parametri per visual. dati quali riferimenti effettivi, tensioni, parole di controllo,
allarme, awviso e stato.

18- Inform. & visualizz. Questo gruppo di parametri contiene gli ultimi 10 log relativi alla manutenzione preven-
tiva.

20- Conv. freq. anello chiuso Questo gruppo di parametri viene utilizzato per configurare il controllore PID ad anello
chiuso che regola la frequenza di uscita dell'unita.

21- Anello chiuso esteso Parametri per configurare i tre controllori PID ad anello chiuso esteso.

22- Funzioni applicazione Questi parametri monitorano le applicazioni per il trattamento delle acque.

23- Funzioni temporizzate Questi parametri sono associati ad azioni che devono essere eseguite ad intervalli quoti-

diani o settimanali, ad es. riferimenti diversi per ore lavorative/ore non lavorative.
25- Funzioni basilari del regolatore in cascata Parametri per configurare il controllore in cascata di base per il controllo sequenziale di
pompe multiple.

26- Opzione I/0 analogici MCB 109 Parametri per configurare I'opzione analogica I/O MCB 109.

27- Controllore in cascata esteso Parametri per configurare il controllore in cascata esteso.

29- Funzioni dell'applicazione di trattamento Parametri per impostare funzioni relative al trattamento acqua.
acqua

31- Opzione bypass Parametri per configurare I'opzione di bypass.

Tabella 2.1: Gruppi di parametri
Le descrizioni dei parametri e le selezioni sono visualizzate sul pannello grafico (GLCP) o numerico (NLCP) nell'area di visualizzazione. (Vedere la sezione
5 per dettagli). Accedere ai parametri premendo il tasto [Menu Rapido] o [Menu Principale] sul quadro di comando. Il menu rapido viene usato in primo

luogo per mettere in funzione I'unita all'avviamento fornendo quei parametri che sono necessari per avviare il funzionamento. Il menu principale consente
di accedere a tutti i parametri per una programmazione dettagliata dell'applicazione.

Tutti i morsetti di ingresso/uscita digitali e i morsetti di ingresso/uscita analogici sono polifunzionali. Tutti i morsetti hanno funzioni adatte per la maggior
parte delle applicazioni per il trattamento delle acque, ma se sono richieste altre funzioni speciali, devono essere programmate nel gruppo parametri 5 o
6.

2.2 Menu principale - Funzionamento e display - Gruppo 0

2.2.1 0-** Funzionam./display

Parametri associati alle funzioni fondamentali del convertitore di frequenza, alla funzione dei pulsanti LCP e alla configurazione del display LCP.

2.2.2 0-0* Impost.di base

Gruppo di parametri per impostare le caratteristiche del freno nel convertitore di frequenza.
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0-01 Lingua
Option: Funzione:
Definisce la lingua da utilizzare sul display.

[0] * Inglese

N

0-02 Unita velocita motore
Option: Funzione:

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore € in funzione.

La schermata visualizzata dipende dalle impostazioni effettuate in par.0-02 Unita velocita motore e
par.0-03 Impostazioni locali. L'impostazione di fabbrica di par.0-02 Unita velocita motore and par.
0-03 Impostazioni locali dipende dalla localita nella quale il convertitore di frequenza viene fornito,
ma puo essere riprogrammata in base alle esigenze.

NOTA!

La modifica di Unita Velocita Motore determina il ripristino di alcuni parametri al
loro valore originario. Si consiglia di selezionare |'unita velocita motore prima di
maodificare altri parametri.

[0] Giri/minuto Seleziona la visualizzazione delle variabili e dei parametri per la velocita motore (cioé i riferimenti,
le retroazioni, i limiti) in termini di velocita del motore (giri/min.).

[1] * Hz Seleziona la visualizzazione delle variabili e dei parametri per la velocita motore (cioé i riferimenti,
le retroazioni, i limiti) in termini di frequenza di uscita al motore (Hz).

0-03 Impostazioni locali

Option: Funzione:
Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore € in funzione.
La schermata visualizzata dipende dalle impostazioni effettuate in par.0-02 Unita velocita motore e
par.0-03 Impostazioni locali, L'impostazione di fabbrica dei parametri par.0-02 Unita velocita mo-

toree par.0-03 Impostazioni localidipende dalla localita nella quale il convertitore di frequenza viene
fornito, ma puo essere riprogrammata in base alle esigenze.

[o] * Internazionale Imposta le unita par.1-20 Potenza motore [kW] su [KW] e il val. di default di par.1-23 Frequen.
motore [50 Hz].

[1] Nordamerica Imposta le unita par.1-21 Potenza motore [HP] su HP e il val. di default di par.1-23 Frequen. mo-
tore su 60 Hz.

L'impostazione inutilizzata e resa invisibile.

0-04 Stato di funz. all'accens.
Option: Funzione:

Selezionare il modo di funzionamento quando la tensione di rete viene reinserita dopo lo spegni-
mento del convertitore di frequenza quando € in modalita Manuale (locale).

[o] * Prosegui Riprende il funzionamento del convertitore di frequenza con lo stesso riferimento locale e le stesse
condizioni di avvio/arresto (applicate tramite [Hand On]/[Off]) sull'LCP oppure Avviamento manuale
mediante un ingresso digitale come quelle che si presentavano prima dello spegnimento del con-
vertitore di frequenza.

[1] Arr. forz., rif=vecc. Utilizza il riferimento salvato [1] per arrestare il convertitore di frequenza e contemporaneamente
memorizzare il riferimento di velocita locale prima dello spegnimento. Dopo aver ricollegato la ten-
sione di alimentazione e aver ricevuto un comando di avviamento (con il tasto dell'LCP [Hand On]
o il comando Avviamento Manuale mediante un ingresso digitale) il convertitore di frequenza e
riavviato e funziona al riferimento di velocita memorizzato.
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2.2.3 0-1* Operazioni di setup

Def. e controllo delle singole impostaz. dei parametri.

1l convertitore di frequenza possiede quattro setup di parametri programmabili indipendentemente I'uno dall'altro. Cio rende il convertitore di frequenza
molto flessibile e in grado di soddisfare i requisiti di molti schemi di controllo diversi del sistema AQUA, risparmiando il costo per apparecchiature di
controllo esterne. Ad esempio possono essere utilizzati per programmare il convertitore di frequenza in modo che funzioni secondo uno schema di controllo
in una programmazione (ad esempio, funzionamento durante le ore del giorno) e un altro schema di controllo in un'altra programmazione (ad esempio,
ripristino alle ore notturne). In alternativa possono essere utilizzati da un UTA o unita pacchetto OEM per programmare in modo identico tutti i rispettivi
convertitori di frequenza assembilati in fabbrica per modelli differenti di apparecchiature in un determinato campo, affinché abbiano gli stessi parametri
e durante la produzione/messa in funzione sia possibile selezionare semplicemente una programmazione specifica in base a su quale modello in quel
determinato campo ¢ installato il convertitore di frequenza.

La programmazione attiva (vale a dire la programmazione in cui funziona attualmente il convertitore di frequenza) puo essere selezionata nel parametro
0-10 ed & visualizzata nell'LCP. Utilizzando il Multi setup & possibile passare da una programmazione all'altra mentre il convertitore di frequenza & in
funzione o arrestato, mediante ingresso digitale o comandi di comunicazione seriale (ad esempio, per il ripristino alle ore notturne). Se & necessario
modificare le programmazioni durante il funzionamento, assicurarsi che il parametro 0-12 sia programmato come richiesto. Per la maggior parte delle
applicazioni AQUA non & necessario programmare il parametro 0-12 anche se occorre modificare la programmazione durante il funzionamento, ma
potrebbe essere necessario per le applicazioni molto complesse, che utilizzano la flessibilita totale di programmazioni multiple. Mediante il parametro 0-11
& possibile modificare i parametri in una delle programmazioni senza alterare il funzionamento del convertitore di frequenza nella sua Programmazione
attiva, che puo essere una programmazione diversa da quella modificata. Mediante il parametro 0-51 & possibile copiare le impostazioni parametri tra le
programmazioni per consentire una messa in funzione pili rapida se sono necessarie impostazioni parametri simili in programmazioni differenti.

0-10 Setup attivo

Option: Funzione:

Selezionare il setup con il quale il convertitore di frequenza deve funzionare.

Utilizzare par.0-51 Copia setup per copiare un setup su un altro o su tutti gli altri setup. Per evitare
conflitti di setup dello stesso parametri in due setup diversi, collegare tra di loro i setup utilizzando
par.0-12 Questo setup collegato a. Applicare un segnale di arresto quando si commuta tra i setup,
nei quali i parametri segnati come "non modificabili durante il funz." hanno valori diversi.

I parametri che sono 'non modificabile durante il funz.' sono contrassegnati FALSE negli elenchi dei
parametri presenti nella sezione Elenchi dei parametri.

[0] Setup di fabbrica Non puo essere modificato. Contiene i dati Danfoss e pud essere usato come fonte di dati per ri-
portare gli altri setup ad uno stato noto.

[1]* Setup 1 1 parametri da Setup 1[1] a Setup 4[4] sono i quattro diversi setup dei parametri con cui & possibile
programmare tutti i parametri.

[2] Setup 2
[3] Setup 3
[4] Setup 4
[9] Multi setup Viene utilizzato per la selezione remota dei setup utilizzando gli ingressi digitali e la porta di comu-

nicazione seriale. Questo setup si basa sulle impostazioni par.0-12 Questo setup collegato a.

0-11 Setup di programmazione

Option: Funzione:

Selezionare il setup da modificare, vale a dire programmare, durante il funzionamento; il setup attivo
0 uno dei setup inattivi. Il numero di setup modificati € visualizzato nell'LCP tra parentesi tonde ( ).

[0] Setup di fabbrica Non puo essere modificato ma € utile come fonte di dati per riportare gli altri setup ad uno stato
noto.
[1] Setup 1 E possibile modificare da Setup 1 [1] a Setup 4[4] senza problemi durante il funzionamento indi-

pendentemente dal setup attivo.

[2] Setup 2
[3] Setup 3
[4] Setup 4
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[9] * Setup attivo (vale a dire il setup in cui il convertitore di frequenza e operativo), puo essere modificato anche
durante il funzionamento. La modifica dei parametri nel setup selezionato di norma viene eseguita
dall' LCP ma € altresi possibile da una qualsiasi porta di comunicazione seriale.

0-12 Questo setup collegato a
2 Option: Funzione:
Questo parametro deve essere programmato solo se & necessario cambiare i setup mentre il motore

¢ in funzione. Cio assicura che i parametri "non modificabili durante il funzionamento" abbiano la
stessa impostazione in tutti i setup corrispondenti.

Per consentire cambiamenti senza conflitti da un setup all'altro mentre il convertitore di frequenza
¢ in funzione, collegare i setup contenenti parametri che non sono modificabili durante il funziona-
mento. Il collegamento assicurera la sincronizzazione dei valori dei parametri 'non modificabili
durante il funzionamento' passando da un setup a un altro durante il funzionamento. I parametri
che sono "non modificabile durante il funz." sono contrassegnati FALSE nelle liste di parametri nella
sezione Elenchi dei parametri.

La caratteristica par.0-12 Questo setup collegato a viene utilizzata quando viene selezionato il multi
setup in par.0-10 Setup attivo. 1l multi setup puo essere utilizzato per passare da un setup all'altro
durante il funzionamento (cioé quando il motore € in funzione).

Esempio:

Utilizzare il multi setup per passare da Setup 1 a Setup 2 durante il funzionamento del motore.
Programmare prima i parametri nel Setup 1, quindi assicurare che il setup 1 e il setup 2 siano
sincronizzati (o ‘collegati’). II convertitore di frequenza puo essere inizializzato all'impostazione di
fabbrica in due modi.

1. Cambiare il setup di modifica a Setup 2[2] in par.0-11 Setup di programmazione e imposta par.
0-12 Questo setup collegato a su Setup 1[1]. Cio avviera il processo di collegamento (sincronizza-

zione).

130BP075.10

OR

2. Sempre in Setup 1, copiare Setup 1 in Setup 2 utilizzando par.0-50 Copia LCP. Quindi impostare
par.0-12 Questo setup collegato a su Setup 2[2] . Cio avviera il processo di collegamento.

130BP076.10

A collegamento avvenuto, par.0-13 Visualizz.: Setup collegati sara impostato su {1,2} per indicare
che tutti i parametri 'non modificabili durante il funzionamento' sono ora identici nel Setup 1 e nel
Setup 2. In caso di cambiamento di un parametro 'non modificabile durante il funzionamento', ad
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[o1*
[1]
[2]
[3]
[4]

Non collegato
Setup 1
Setup 2
Setup 3
Setup 4

0-13 Visualizz.: Setup collegati

Array [5]
Range:
0 N/A*

[0 - 255 N/A]

es. par.1-30 Resist. statore (RS) nel Setup 2, sara anche cambiato automaticamente nel Setup 1.
Ora & possibile commutare tra il Setup 1 e il Setup 2 durante il funzionamento.

Funzione:

Visualizzare un elenco di tutti i setup collegati mediante par.0-12 Questo setup collegato a. 1l pa-
rametro ha un indice per ogni impostazione dei parametri. Il valore di parametro visualizzato per
ogni indice rappresenta quali impostazioni sono collegate a tale impostazione dei parametri.

Indice Valore LCP
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3>

4 {4}

Tabella 2.2: Esempio: il setup 1 e il setup 2 sono collegati

0-14 Visualizz.: Prog. setup/canale

Range:
0 N/A*

[-2147483648 - 2147483647 N/A]

2.2.4 0-2* Display LCP

Funzione:

Visualizza l'impostazione di par.0-11 Setup di programmazione per ognuno dei quattro diversi canali
di comunicazione. Quando il numero viene visualizzato in hex, come nell'LCP, ogni numero rappre-
senta un canale.

I numeri 1-4 rappresentano un numero di setup; 'F' significa impostazione di fabbrica e 'A' significa
setup attivo. I canali sono, da destra a sinistra: LCP, FC-bus, USB, HPFB1.5.

Esempio: Il numero AAAAAA21h significa che il bus FC ha selezionato il setup 2 in par.0-11 Setup
di programmazione, che I'LCP ha selezionato setup 1 e che tutti gli altri utilizzano il setup attivo.

Definire le variabili visual. nel Pannello di Controllo Locale Grafico.

NOTA!

Fare riferimento a par.0-37 T7esto display 1, par.0-38 Testo display 2 e par.0-39 Testo 3 del display per informazioni su come scrivere

i testi del display

0-20 Visualizzazione ridotta del display riga - 1,1

Option:

[0]
[37]
[38]

Nessuno
Testo display 1
Testo display 2

Funzione:

Selezionare la variabile da visualizzare nella riga 1, posizione a sinistra
Nessun valore di visualizzazione selezionato

Parola di controllo attuale

Consente di scrivere una riga di testo individuale per il display nell'LCP o per essere letta tramite la
comunicazione seriale.
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2 Descrizione dei parametri

[39] Testo display 3 Consente di scrivere una riga di testo individuale per il display nell'LCP o per essere letta tramite la
comunicazione seriale.

[89] Visual. data e ora Visual. la data e I'ora attuali.

[953] Awviso di comunicazione Profibus Visualizza gli avvisi di comunicazione Profibus.

[1005] Visual. contatore errori trasmissione Visual. il numero errori di trasm. contr. CAN dall'ultima accensione.

[1006] Visual. contatore errori ricezione Visual. il numero di errori ricez. contr. CAN dall'ultima accensione.

[1007] Visual. contatore bus off Visualizza la quantita di eventi Bus Off dall'ultima accensione.

[1013] Parametro di avviso Visualizza una parola di avviso specifica DeviceNet. Ad ogni avviso € assegnato un bit separato.

[1115] Parola di avviso LON Mostra gli avvisi specifici LON.

[1117] Revisione XIF Visualizza la versione del file dell'interfaccia esterna del chip Neuron C presente sull'opz. LON.

[1118] Revisione LON Works Visualizza la vers. software del programma applicativo del chip Neuron C presente sull'opzione LON.

[1500] Ore di funzionamento Visualizza il numero di ore di esercizio del convertitore di frequenza.

[1501] Ore esercizio Visualizza il numero di ore di funzionamento del motore.

[1502] Contatore kWh Visualizza il consumo energetico della rete espresso in kWh.

[1600] Parola di controllo Indica la parola di controllo inviata tramite la porta di comunicazione seriale in codice esadecimale
al convertitore di frequenza.

[1601] Riferimento [unita] Riferimento totale (somma dei riferimenti digitali / analogici / preimpostati / bus / congelati / catch-
up e slow-down) nell'unita selez.

[1602] Riferimento % Riferimento totale (somma dei riferimenti digitali / analogici / preimpostati / bus / congelati / catch-
up e slow-down) in percentuale.

[1603] Parola di stato Parola di stato attuale

[1605] Val. reale princ [%] Uno o pili awvisi in codice esadecimale.

[1609] Visual. personaliz. Visualizzazioni definite dall'utente nei par. 0-30, 0-31 e 0-32.

[1610] Potenza [kW] Potenza effettivamente consumata dal motore in kW.

[1611] Potenza [hp] Potenza effettivamente consumata dal motore in HP.

[1612] Tensione motore Tensione erogata al motore.

[1613] Frequen. motore Frequenza del motore, vale a dire la frequenza di uscita dal convertitore di frequenza in Hz.

[1614] Corrente motore Corrente di fase del motore misurata come valore efficace.

[1615] Frequenza [%] Frequenza del motore, vale a dire la frequenza di uscita dal convertitore di frequenza in percentuale.

[1616] Coppia [Nm] Carico motore presente come percentuale della coppia motore nominale.

[1617] Velocita [giri/m] Velocita in RPM (giri/minuto), vale a dire la velocita dell'albero motore in anello chiuso in base ai
dati di targa del motore, la frequenza in uscita e il carico applicato sul convertitore di frequenza.

[1618] Term. motore Carico termico sul motore calcolato dalla funzione ETR. Vedere anche il gruppo parametri 1-9*
Temp. motore.

[1622] Coppia [%] Mostra la coppia reale prodotta, in percentuale.

[1630] Tensione bus CC Tensione del circuito intermedio nel convertitore di frequenza.

[1632] Energia freno/s Attuale potenza frenante trasferita ad una resistenza di frenatura esterna.
Espressa come valore istantaneo.

[1633] Energia freno/2 min Potenza frenante trasferita ad una resistenza di frenatura esterna. La potenza media € calcolata su
un periodo di 120 secondi.

[1634] Temp. dissip. Temperatura attuale del dissipatore del convertitore di frequenza. Il limite di disinserimento € di 95
+ 5°C, la riattivazione avviene a 70 * 5°C.

[1635] Termica inverter Carico percentuale degli inverter

[1636] Corrente nom inv. Corrente nominale del convertitore di frequenza.

[1637] Corrente max inv. Corrente massima del convertitore di frequenza.

[1638] Condiz. regol. SL Stato dell'evento eseguito dal regolatore

[1639] Temp. scheda di controllo Temperatura sulla scheda di controllo.

[1650] Riferimento esterno Somma in percentuale dei riferimenti esterni, vale a dire la somma di rif. analogici/impulsi/bus

[1652] Retroazione [unita] Valore del segnale in unita dagli ingressi digitali programmati.
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[1653]
[1654]
[1655]
[1656]
[1660]

[1661]
[1662]
[1663]
[1664]
[1665]

[1666]
[1667]
[1668]
[1669]
[1670]
[1671]
[1672]
[1673]
[1675]
[1676]
[1677]

[1680]
[1682]

[1684]
[1685]
[1686]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[1696]
[1830]
[1831]
[1832]
[1833]
[1834]
[1835]
[2117]
[2118]
[2119]
[2137]
[2138]

Riferim. pot. digit.

Retroazione 1 [unita]
Retroazione 2 [unita]
Retroazione 3 [unita]

Ingr. digitale

Mors. 53 impost. commut.
Ingr. analog. 53

Mors. 54 impost. commut.
Ingr. analog. 54

Uscita analog. 42 [mA]

Uscita digitale [bin]
Ingr. freq. #29 [Hz]
Ingr. freq. #33 [Hz]
Uscita impulsi #27 [Hz]
Uscita impulsi #29 [Hz]
Uscita rele [bin]
Contatore A

Contatore B

Ingresso anal. X30/11
Ingresso anal. X30/12
Uscita analogica X30/8 [mA]

Par. com. 1 F.bus

RIF 1 Fieldbus

Opz. com. par. stato

Par. com. 1 p. FC

RIF 1 porta FC

Parola d'allarme

Parola d'allarme 2

Parola di avviso

Parola di avviso 2

Parola di stato est.
Parola di stato est. 2
Parola di manutenzione
Ingresso anal. X42/1
Ingresso anal. X42/3
Ingresso anal. X42/5
Uscita anal. X42/7 [V]
Uscita anal. X42/9 [V]
Uscita anal. X42/11 [V]
Riferimento est. 1 [unita]
Retroazione est. 1 [unita]
Uscita est. 1 [%]
Riferimento est. 2 [unita]

Retroazione est. 2 [unita]

2 Descrizione dei parametri

Visual. il contributo del potenziometro digitale alla retroazione di riferimento effettiva.
Visualizza il valore della Retroazione 1. Vedere anche il par. 20-0%*.
Visualizza il valore della Retroazione 2. Vedere anche il par. 20-0*.
Visualizza il valore della Retroazione 3. Vedere anche il par. 20-0*.

Visualizza lo stato dei 6 morsetti di ingresso digitali (18, 19, 27, 29, 32 e 33). L'ingresso 18 corri- 2
sponde al bit all'estrema sinistra. Segnale basso = 0; Segnale alto = 1

Impostaz. del mors. di ingr. 53. Corrente = 0; Tensione = 1.
Valore effettivo sull'ingresso 53 espresso come riferimento o valore di protezione.
Impostaz. del mors. di ingr. 54. Corrente = 0; Tensione = 1.
Valore effettivo sull'ingresso 54 espresso come riferimento o valore di protezione.

Valore effettivo in mA sull'uscita 42. Usare il par. 6-50 per selezionare la variabile che deve essere
rappresentata dall'uscita 42.

Valore binario di tutte le uscite digitali.

Valore effettivo della frequenza applicata al morsetto 29 come ingresso a impulsi.
Valore effettivo della frequenza applicata al morsetto 33 come ingresso a impulsi.
Valore eff. degli imp. applicati al mors. 27 in modalita uscita digitale.

Valore eff. degli imp. applicati al mors. 29 in modalita uscita digitale.

Visual. I'impostaz. di tutti i rele.

Visual. il valore corrente del contatore A.

Visual. il valore corrente del Contatore B.

Valore reale del segnale sull'ingresso X30/11(Scheda I/O generali)

Valore reale del segnale sull'ingresso X30/12(Scheda I/O generali)

Valore reale all'uscita X30/8 (Scheda I/O generali opzionale) Utilizzare il par. 6-60 per selezionare
la variabile da visualizzare.

Parola di controllo (CTW) ricevuta dal bus master.

Valore di riferimento principale inviato insieme alla parola di controllo tramite la rete di comunica-
zione seriale , ad es. dal BMS o da un controllore master.

Parola di stato estesa per comunicazione opzionale fieldbus.

Parola di controllo (CTW) ricevuta dal bus master.

Parola di stato (STW) inviata al bus master.

Uno o piti allarmi in un codice esadecimale (usato per comunicazioni seriali)

Uno o piti allarmi in un codice esadecimale (usato per comunicazioni seriali)

Uno o pill awvisi in codice esadecimale (usato per comunicazioni seriali)

Uno o pili awvisi in codice esadecimale (usato per comunicazioni seriali)

Una o pili condizioni di stato in un codice esadecimale (usato per comunicazioni seriali)
Una o pili condizioni di stato in un codice esadecimale (usato per comunicazioni seriali)
I bit mostrano lo stato per gli Eventi di manutenzione preventiva nel gruppo di parametri 23-1*
Mostra il valore del segnale applicato al morsetto X42/1 sulla scheda I/O analogici.
Mostra il valore del segnale applicato al morsetto X42/3 sulla scheda I/O analogici.
Mostra il valore del segnale applicato al morsetto X42/5 sulla scheda I/O analogici.
Mostra il valore del segnale applicato al morsetto X42/7 sulla scheda I/O analogici.
Mostra il valore del segnale applicato al morsetto X42/9 sulla scheda I/O analogici.
Mostra il valore del segnale applicato al morsetto X42/11 sulla scheda I/O analogici.

1l valore del riferimento per il Controllore ad anello chiuso esteso 1

1l valore della retroazione per il Controllore ad anello chiuso esteso 1

1l valore dell'uscita per il Controllore ad anello chiuso esteso 1

Il valore del riferimento per il Controllore ad anello chiuso esteso 2

1l valore della retroazione per il Controllore ad anello chiuso esteso 2
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[2139] Uscita est. 2 [%] Il valore dell'uscita per il Controllore ad anello chiuso esteso 2

[2157] Riferimento est. 3 [unita] 1l valore del riferimento per il Controllore ad anello chiuso esteso 3

[2158] Retroazione est. 3 [unita] Il valore della retroazione per il Controllore ad anello chiuso esteso 3

[2159] Uscita est. [%] Il valore dell'uscita per il Controllore ad anello chiuso esteso 3

[2230] Potenza a portata nulla La potenza a portata nulla calcolata per la velocita di funzionamento attuale

[2580] Stato cascata Stato per verificare il funzionamento del controllore in cascata

[2581] Stato pompa Stato per verificare il funzionamento di ogni pompa individuale comandata dal controllore in cascata
NOTA!

Consultare la Guida alla Programmazione VLT® AQUA Drive MG.20.0X.YY per avere informazioni dettagliate.

0-21 Visualiz.ridotta del display- riga 1,2
Option: Funzione:
Selez. la variab. da visual. nella riga 1, posiz. al centro.

[1662] *  Ingr. analog. 53 Le opzioni sono le stesse di quelle elencate per il par. 0-20 Visualiz.ridotta del display- riga 1.1.

0-22 Visualiz.ridotta del display- riga 1,3

Option: Funzione:
Selez. la variab. da visual. nella riga 1, posiz. a destra.

[1614] *  Corrente motore Le opzioni sono le stesse di quelle elencate per il par. 0-20 Visualiz.ridotta del display- riga 1.1.

0-23 Visual.completa del display-riga 2
Option: Funzione:

Selez. la variab. da visual. nella riga 2. Le opzioni sono le stesse di quelle elencate per il par. 0-20
Visualiz.ridotta del display- riga 1.1.

[1615] *  Frequenza

0-24 Visual.completa del display-riga 3

Option: Funzione:
[1652] *  Retroazione [Unit] Selez. la variab. da visual. nella riga 2. Le opzioni sono le stesse di quelle elencate per il par. 0-20
Visualiz.ridotta del display- riga 1.1.

0-25 Menu personale

Array [50]
Range: Funzione:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Questo parametro consente di definire i parametri (al mass. 50) da includere nel Menu personale

Q1, accessibile tramite il tasto [Quick Menu] sull'LCP.. I parametri sono elencati nel Menu personale
Q1 nell'ordine programmato in questo parametro array. Cancellare i parametri impostando il valore
su '0000'.

Ad esempio, puo essere utile per fornire un accesso rapido e semplice per uno fino a un massimo
di 50 parametri che richiedono modifiche su base regolare (ad es., in situazioni di manutenzione
dell'impianto) o mediante un OEM per consentire la messa in funzione agevole delle apparecchia-
ture.

2.2.5 LCP Visual. personaliz., par. 0-3*

E possibile personalizzare gli elementi del display per vari scopi: *Visual. personaliz. Valore proporzionale alla velocita (Lineare, quadrato o cubico a
seconda dell'unita selezionata in par.0-30 Unita visual. person.) *Testo del display. Stringa di testo memorizzata in un parametro.
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Visual. personaliz.

2 Descrizione dei parametri

1l valore calcolato per la visualizzazione si basa sulle impostazioni visualizzate in par.0-30 Unita visual. person., par.0-31 Valore min. visual. person. (solo

lineare), par.0-32 Valore max. visual. person., par.4-13 Lim. alto vel. motore [giri/min], par.4-14 Limite alto velocita motore [Hz] e la velocita effettiva.

Visual. personaliz. (valore)
P 16-09

Unita visual. g
person. P 0-30 §
Valore max. -
P 0-32
Valore min. i
Solo unita linear]
0-31
Velocitd del motor
Li It I
° mofore - \°
P 4-13 gRPM)
P 4-14 (Hz)

La relazione dipendera dal tipo di unita selezionata in par.0-30 Unita visual. person.:

Tipo di unita

Relazione velocita

Senza dimensioni

Lineare

Velocita

Flusso, volume

Flusso, massa

Velocita

Lunghezza

Temperatura

Pressione

Quadratico

Potenza

Cubico

0-30 Unita visual. person.

Option:

[0]

[1] * %

[5] PPM
[10] 1/min
[11] Giri/min.
[12] IMPULSI/s
[20] I/s

[21] I/min
[22] I/h

[23] m3/s
[24] m3/min

Funzione:

Programmare un valore da mostrare nel display dell'LCP. II valore ha una relazione lineare, qua-

dratica o cubica risp. alla velocita. Questa relazione dipende dall'unita selezionata (vedere tabella

sopra). Il valore reale calcolato pud essere letto in par.16-09 Visual. personaliz., €/o mostrato nel

display selezionando Visual. personaliz. [16-09] in par. 0-20 Visualiz.ridotta del display- riga 1,1 fino

a par. 0-24 Visual.completa del display-riga 3.
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[30] kg/s

[32] kg/h

[34] t/h

[41] m/min

[60] °C

[71] bar

[73] kPa

[75]

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM

[126] ft3/min

[130] Ib/s

[132] Ib/h

[141] ft/min

[160] °F

[171] Ib/in2

[173] ft WG

[180] HP

0-31 Valore min. visual. person.

Range: Funzione:
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0-32 Valore max. visual. person.

Range: Funzione:
100.00 Cu- [par. 0-31-999999.99 CustomRea- Questo parametro imposta il valore max. da mostrare quando la velocita del motore ha raggiunto
stomRea-  doutUnit] il valore impostato per (par.4-13 Lim. alto vel. motore [giri/min] e par.4-14 Limite alto velocita
doutUnit* motore [Hz]).

0-37 Testo display 1
Range: Funzione:

0 N/A* [0 -0 N/A] In questo parametro € possibile scrivere una riga di testo individuale per il display in LCP o per
essere letta tramite la comunicazione seriale. Se deve essere mostrato permanentemente selezio-
nare Testo display 1 in par. 0-20 Visualiz.ridotta del display- riga 1,1, par. 0-21 Visualiz.ridotta de/
display- riga 1,2, par. 0-22 Visualiz.ridotta del display- riga 1,3, par. 0-23 Visual.completa del display-

riga 2 o par. 0-24 Visual.completa del display-riga 3. Usare i pulsanti A o ¥ su LCP per modificare
un carattere. Utilizzare i pulsanti < e » per spostare il cursore. Quando un carattere € evidenziato
dal cursore, puo essere modificato. Usare i pulsanti A o ¥ su LCP per modificare un carattere. Un

carattere puo essere inserito posizionando il cursore tra due caratteri e premendo 4 o V.

0-38 Testo display 2
Range: Funzione:

0 N/A* [0 -0 N/A] In questo parametro € possibile scrivere una riga di testo individuale per il display in LCP o per
essere letta tramite la comunicazione seriale. Se deve essere mostrato permanentemente selezio-
nare Testo display 2 in par. 0-20 Visualiz.ridotta del display- riga 1,1, par. 0-21 Visualiz.ridotta del
display- riga 1,2, par. 0-22 Visualiz.ridotta del display- riga 1,3, par. 0-23 Visual.completa del display-
riga 2 o par. 0-24 Visual.completa del display-riga 3. Usare i pulsanti A o ¥ su LCP per modificare
un carattere. Utilizzare i pulsanti < e » per spostare il cursore. Quando un carattere € evidenziato
con il cursore, questo carattere puo essere modificato. Un carattere puo essere inserito posizionando

il cursore tra due caratteri e premendo 4 o0 V.

0-39 Testo 3 del display
Range: Funzione:

0 N/A* [0 -0 N/A] In questo parametro € possibile scrivere una riga di testo individuale per il display in LCP o per
essere letta tramite la comunicazione seriale. Se deve essere mostrato permanentemente selezio-
nare Testo display 3 in par. 0-20 Visualiz.ridotta del display- riga 1,1, par. 0-21 Visualiz.ridotta de/
display- riga 1,2, par. 0-22 Visualiz.ridotta del display- riga 1,3, par. 0-23 Visual.completa del display-

riga 2 o par. 0-24 Visual.completa del display-riga 3. Usare i pulsanti A o ¥ su LCP per modificare

un carattere. Per muovere il cursore utilizzare i pulsanti < e ». Quando un carattere € evidenziato
con il cursore, questo carattere puo essere modificato. Un carattere puo essere inserito posizionando

il cursore tra due caratteri e premendo 4 o0 V.

2.2.6 Keypad LCP, 0-4*

Attiva, disattiva e protegge tramite password singoli tasti sull'LCP.

0-40 Tasto [Hand on] sull'LCP

Option: Funzione:

[0] Disattivato Nessuna funz.

[1]* Abilitato Tasto [Hand on] abilitato

[2] Password Evitare un avviam. non autorizzato in mod. manuale. Se il par.0-40 7asto [Hand on] sull’LCPTasto

[Hand on] sull'LCP €& incluso nel Menu personale, definire la password in par.0-65 Password menu
personale0-65 Password menu personale. Altrimenti definire la password in par.0-60 Passw. menu
princ.0-60 Passw. menu princ.
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0-41 Tasto [Off] sull'LCP

Option: Funzione:

[0] Disattivato Nessuna funz.

[1] * Abilitato 1l tasto [Off] ¢ abilitato

[2] Password Evitare I'arresto non autorizzato. Se par.0-41 7asto [Off] sull'LCR0-41 Tasto [Off] & incluso nel Menu

personale, definire la password in par.0-65 Password menu personaled-65 Password Menu rapido.
Altrimenti definire la password in par.0-60 Passw. menu princ.0-60 Passw. menu princ.

0-42 Tasto [Auto on] sull'LCP

Option: Funzione:

[0] Disattivato Nessuna funz.

[1] * Abilitato 1l tasto [Auto on] € abilitato

[2] Password Evitare un avviamento non autorizzato in modalita automatica. Se il par.0-42 7asto [Auto on] sul-

/LCP & incluso nel Menu personale, definire la password in par.0-65 Password menu personale.
Altrimenti definire la password in par.0-60 Passw. menu princ..

0-43 Tasto [Reset] sull'LCP

Option: Funzione:

[0] Disattivato Nessuna funz.

[1] * Abilitato 1l tasto [Reset] € abilitato

[2] Password Evitare il reset non autorizzato. Se par.0-43 7asto [Reset] sul/'LCP & incluso nel par. 0-25 Menu

personale, definire la password in par.0-65 Password menu personale. Altrimenti definire la pas-
sword in par.0-60 Passw. menu princ..

2.2.7 0-5* Copia/Salva

Parametri per copiare le impostazioni dei parametri fra i setup e a/da LCP.

0-50 Copia LCP

Option: Funzione:

[0] * Nessuna copia Nessuna funz.

[1] Tutti a LCP Copia tutti i parametri in tutti setup dalla memoria del convertitore di frequenza alla memoria del-
I'LCP. Per scopi di manutenzione & consigliato copiare tutti i parametri sull'LCP dopo la messa in
funzione.

[2] Tutti da LCP Copia tutti i parametri in tutti i setup dalla memoria dell'LCP alla memoria del convertitore di fre-
quenza.

[3] Dim. indip. da LCP Copia solo i parametri che sono indipendenti dalla portata del motore. L'ultima selezione puo essere

utilizzata per programmare vari convertitori di frequenza con la stessa funzione senza violare i dati

motore che sono gia impostati.

Questo parametro non pud essere regolato mentre il motore & in funzione.
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0-51 Copia setup

Option: Funzione:
[0] * Nessuna copia Nessuna funz.
[1] Copia nel setup 1 Copia tutti i parametri nell'attuale setup di programmazione (definito in par.0-11 Setup di program-
mazione) al setup 1. 2
[2] Copia nel setup 2 Copia tutti i parametri nell'attuale setup di programmazione (definito in par.0-11 Setup di program-

mazione) al setup 2.

[3] Copia nel setup 3 Copia tutti i parametri nell'attuale setup di programmazione (definito in par.0-11 Setup di program-
mazione) al setup 3.

[4] Copia nel setup 4 Copia tutti i parametri nell'attuale setup di programmazione (definito in par.0-11 Setup di program-
mazione) al setup 4.

[9] Copia in tutti Copia i parametri nel presente setup in ognuno dei setup da 1 a 4.

2.2.8 0-6* Password

Def. password di accesso ai menu.

0-60 Passw. menu princ.

Range: Funzione:

100 N/A* [0 - 999 N/A] Definisce la password per accedere al menu principale tramite il tasto [Main Menu]. Se par.
0-61 Accesso menu princ. senza passw. € impostato su Accesso pieno [0], questo parametro sara
ignorato.

0-61 Accesso menu princ. senza passw.

Option: Funzione:

[0] * Accesso pieno Disabilita la password definita in par.0-60 Passw. menu princ..

[1] Di sola lettura Impedire la modifica non autorizzata dei parametri del Menu principale.

[2] Nessun accesso Impedire le visualizzazioni e le modifiche non autorizzate dei parametri del Menu principale.
[16]

Se ¢ selezionato Accesso pieno [0], par.0-60 Passw. menu princ., par.0-65 Password menu personale e par.0-66 Accesso al menu pers., senza passw.
verranno ignorati.

0-65 Password menu personale

Range: Funzione:

200 N/A* [0 - 999 N/A] Def. la password per accedere al Menu personale tramite il tasto [Quick Menu]. Se par.0-66 Accesso
al menu pers. senza passw. € impostato su Accesso pieno [0], questo parametro viene ignorato.

0-66 Accesso al menu pers. senza passw.

Option: Funzione:

[0] * Accesso pieno Disabilita la password in par.0-65 Password menu personale.

[1] Di sola lettura Impedisce modifiche non autorizzate dei parametri del Menu personale.

[2] Nessun accesso Impedisce visualizzazioni e modifiche non autor. dei par. del Menu personale.
[16]

Se par.0-61 Accesso menu princ. senza passw. € impostato su Accesso pieno [0], questo parametro viene ignorato.
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2.2.9 Impostazioni dell'orologio, 0-7*

Impostare data e ora dell'orologio interno. L'orologio interno puo essere usato per es. per Interventi temporizzati, log energia, analisi di tendenza, stamp
di data/ora sugli allarmi, dati registrati e manutenzione preventiva.

E possibile programmare l'orologio per Risparmi energetici giorno/estate, giorni feriali/festivi incluse 20 eccezioni (vacanze ecc.). Anche se & possibile
configurare le impostazioni dell'orologio mediante I'LCP, cio & possibile anche con interventi temporizzati e funzioni di manutenzione preventiva con l'ausilio
dello strumento software MCT10.

NOTA!

II convertitore di frequenza non effettua il backup della funzione orologio e la data/ora verranno ripristinate a quelle predefinite
(2000-01-01 00:00) dopo un calo di tensione, tranne nel caso in cui sia installato un modulo Orologio in tempo reale con funzione
backup. Se non ¢ installato nessun modulo con funzione backup, si consiglia di utilizzare la funzione orologio solo se il convertitore di
frequenza & integrato in un sistema esterno che sfrutta le comunicazioni seriali, dove il sistema mantiene la sincronizzazione degli orari
degli orologi per le apparecchiature di controllo. Nel par. 0-79, Guasto orologio, € possibile programmare un Awviso in caso I'orologio
non sia stato impostato correttamente, per es. dopo un calo di tensione.

0-70 Impostare data e ora

Range: Funzione:

2000-01-01 [2000-01-01 00:00] Imposta la data e I'ora dell'orologio interno. Il formato da utilizzare & impostato nel par. 0-71 e 0-72.

00:00 - NOTA!

2099-12-01 Questo parametro non visualizza il tempo attuale. Cid puo essere letto nel par.

23:59 * 0-89. L'orologio non iniziera a contare finché & stata effettuata un'impostazione
diversa dal default.

0-71 Formato data

Option: Funzione:

[0] * AAAA-MM-GG Imposta il formato data da utilizzare nell'LCP.
[1] GG-MM-AAAA Imposta il formato data da utilizzare nell'LCP.
[2] MM/GG/AAAA Imposta il formato data da utilizzare nell'LCP.

0-72 Formato dell'ora

Option: Funzione:

Imposta il formato dell'ora da usare nell'LCP.

[o] * 24h
[1] 12h

0-73 Differenza fuso orario

Range: Funzione:
0,00* [-12,00 - 13,00] Imposta la differenza del fuso orario rispetto all'UTC per la regolazione autom. del DST.

0-74 DST/ora legale
Option: Funzione:

Scegliere come gestire i Risparmi energetici giorno/estate. Per DST/Ora legale manuale inserire le
date di inizio e fine in par.0-76 DST/awvio ora legale e par.0-77 DST/fine ora legale.

[0] * Off
[2] Manuale

0-76 DST/avvio ora legale
Range: Funzione:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Imposta la data e I'ora di avvio dell'ora legale/DST. La data viene programmata nel formato sele-
zionato in par. 0-71 Formato data.
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0-77 DST/fine ora legale

Range: Funzione:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Imposta la data e I'ora quando finisce I'ora legale/DST. La data viene programmata nel formato
selezionato in par. 0-71 Formato data.

0-79 Errore orologio 2
Option: Funzione:

Attiva o disattiva l'allarme dell'orologio quando questo non €& stato impostato o € stato azzerato per
una cad. di tens. senza che fosse install. una batt. di supp.

[0] * Disabilitato
[1] Abilitato

0-81 Giorni feriali

Array con 7 elementi [0] - [6] mostrati sotto il numero di parametro sul display. Premere OK e spostarsi tra gli elementi tramite i pulsanti 4 e v sull'
LCP.

Option: Funzione:
Impostare per ogni giorno della settim. se si tratta di un giorno feriale o festivo. Il primo elem.
dell'array & Lunedi. I giorni feriali vengono utilizzati per gli Interventi temporizzati.

[0] * No

[1] Si

0-82 Giorni feriali aggiuntivi

Array con 5 elementi [0] - [4] mostrati sotto il numero di parametro sul display. Premere OK e spostarsi tra gli elementi tramite i pulsanti A eV
sull'LCP.

Range: Funzione:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Definisce le date per i giorni feriali supplementari che normalmente sono giorni festivi secondo par.
0-82 Giorni feriali aggiuntivi.

0-83 Giorni festivi aggiuntivi

Array con 15 elementi [0] - [14] mostrati sotto il numero di parametro sul display Premere OK e spostarsi tra gli elementi tramite i pulsanti 4 e ¥
sull'LCP.

Range: Funzione:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Definisce le date per i giorni feriali supplementari che normalmente sono giorni festivi secondo par.
0-81 Giorni feriali.

0-89 Visual. data e ora

Range: Funzione:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Visual. la data e I'ora attuali. La data e I'ora sono continuam. aggiornate.
L'orologio non iniziera a contare finché & stata effettuata un'impostazione diversa dal default in
par. 0-70 Impostare data e ora.
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2.3 Menu principale - Carico e motore - Gruppo 1

2.3.1 Impost. gener., 1-0*

2 Definire se il convertitore di frequenza funziona ad anello aperto o ad anello chiuso.

1-00 Modo configurazione
Option: Funzione:

[o] * Anello aperto La velocita del motore € determinata applicando una velocita di riferimento o impostando la velocita
desiderata durante la Modalita manuale.
L'anello aperto € anche utilizzato se il convertitore di frequenza & parte di un sistema di controllo
ad anello chiuso basato su un controllore PID esterno che fornisce un segnale di riferimento di
velocita come uscita.

[3] Anello chiuso La velocita del motore sara determinata da un riferimento dato dal controllore PID integrato che
varia la velocita del motore come parte di un processo di controllo ad anello chiuso (per es. pressione
o flusso costante). Il controllore PID deve essere configurato nel par. 20-** oppure tramite i Setup
funzioni accessibili premendo il pulsante [Quick Menus].

NOTA!
Questo parametro non puo essere modificato mentre il motore & in funzione.

NOTA!
Quando impostato per anello chiuso, i comandi Inversione e Avviamento inversione non invertiranno il senso di rotazione del motore.

1-03 Caratteristiche di coppia

Option: Funzione:

[0] Coppia constante Per il controllo della velocita di compressori a vite e scroll. Fornisce un voltaggio ottimizzato per una
caratteristica di carico di coppia costante del motore in tutta la gamma fino a 15 Hz.

[1] Coppia variabile Per il controllo della velocita di pompe e ventole centrifughe. Da utilizzarsi anche quando piti motori
vengono controllati dallo stesso convertitore di frequenza (ad es. ventilatori dei condensatori o delle
torri di raffreddamento multipli). Fornisce un voltaggio che € ottimizzato per una caratteristica di
carico della coppia quadratica del motore.

[2] Ottim. en. autom. CT Per il controllo della velocita ottimale e ad alto rendimento energetico di compressori a vite e scroll.
Fornisce un voltaggio ottimizzato per una caratteristica di carico di coppia costante del motore in
tutta la gamma fino a 15 Hz e inoltre la funzione AEO adattera il voltaggio esattamente all'attuale
situazione di carico, riducendo cosi i consumi e i rumori percettibili provenienti dal motore. Per
ottenere prestazioni ottimali, il fattore di potenza del motore cos phi deve essere impostato corret-
tamente. Questo valore0é impostato nel par. 14-43, Cos phi motore. Il parametro ha un valore
predefinito che viene automaticamente regolato all'atto della programmazione dei dati motore. Ge-
neralmente queste impostazioni assicureranno una tensione motore ottimale, ma se il fattore di
potenza motore cos phi richiede una taratura, la funzione AMA pud essere eseguita utilizzando il
par. 1-29, Adattamento Automatico Motore (AMA). Il parametro del fattore di potenza del motore

richiede una regolazione manuale solo in casi molto rari.

[31* Ottim. en. autom. VT Per il controllo della velocita ottimale e ad alto rendimento energetico di pompe e ventole centrifu-
ghe. Fornisce un voltaggio che € ottimizzato per una caratteristica di carico della coppia quadratica
del motore, ma inoltre la funzione AEO adattera il voltaggio esattamente all'attuale situazione di
carico, riducendo cosi i consumi e i rumori percettibili provenienti dal motore. Per ottenere presta-
zioni ottimali, il fattore di potenza del motore cos phi deve essere impostato correttamente. Questo
valore & impostato nel par. 14-43, Cos phi motore. Il parametro ha un valore predefinito ed & au-
tomaticamente regolato all'atto della programmazione dei dati motore. Generalmente queste im-
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postazioni assicureranno una tensione motore ottimale, ma se il fattore di potenza motore cos phi
richiede una taratura, la funzione AMA puo essere eseguita utilizzando il par. 1-29, Adattamento
Automatico Motore (AMA). Il parametro del fattore di potenza del motore richiede una regolazione
manuale solo in casi molto rari.

2.3.2 1-2* Dati motore

Il gruppo parametri 1-2* contiene i dati che servono per impostare i dati di targa del motore collegato.
1 parametri nel gruppo parametri 1-2* non possono essere modificati mentre il motore & in funzione.

NOTA!
Il cambiamento del valore di questi par. avra effetto sull'impostaz. di altri parametri.

1-20 Potenza motore [kW]

Range: Funzione:

4.00 kw* [0.09 - 3000.00 kW] Inserire la potenza nominale del motore in kW (vedere la targhetta dati del motore). Il valore di
default corrisponde alla potenza nominale dell'unita.
Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore € in funzione. A seconda delle scelte
effettuate in par.0-03 Impostazioni locali. il parametro par.1-20 Potenza motore [kW] o par.
1-21 Potenza motore [HP] & reso invisibile.

1-21 Potenza motore [HP]

Range: Funzione:

4.00 hp* [0.09 - 3000.00 hp] Inserire la potenza nominale del motore in HP (vedere la targhetta dati del motore). Il valore di
default corrisponde alla potenza nominale dell'unita.
Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.
A seconda delle scelte effettuate in par.0-03 Zmpostazioni locali o par.1-20 Potenza motore [kW] o
par.1-21 Potenza motore [HP] Potenza motore € reso invisibile.

1-22 Tensione motore

Range: Funzione:

In funzione [200 - 1000 V] Immettere la tensione nominale, vedere la targhetta dati del motore. I valore di default corrisponde
della di- alla potenza nominale dell'unita.

mensione*

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

1-23 Frequen. motore

Range: Funzione:

50. Hz* [20 - 1000 Hz] Selezionare il valore della frequenza motore dai dati della targa motore.Per il funzionamento a 87
Hz con motori 230/400 V, impostare i dati della targa per 230 V/50 Hz. Adattare par.4-13 Lim. alto
vel. motore [giri/min] e par.3-03 Riferimento max. all'applicazione da 87 Hz.

NOTA!
Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

1-24 Corrente motore

Range: Funzione:

7.20 A* [0.10 - 10000.00 A] Immettere il val. di corr. nominale del motore, vedere la targhetta dati del motore. Questi dati
vengono utilizzati per calcolare la coppia del motore, la protezione termica del motore ecc.
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NOTA!
Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

1-25 Vel. nominale motore

Range: Funzione:

1420. RPM* [100 - 60000 RPM] Imp. la velocita nominale del motore, vedere la targhetta dati del motore. Questi dati vengono
utilizzati per calcolare le compensazioni del motore.

NOTA!
Questo parametro non pud essere modificato mentre il motore & in funzione.

1-28 Controllo rotazione motore

Option: Funzione:
Dopo aver installato e collegato il motore, questa funzione consente di verificare I'esatto senso di
rotazione del motore. Attivando questa funzione si sovrascrive qualsiasi comando bus o ingresso
digitale, ad eccezione di Interblocco esterno e Arresto di sicurezza (se inclusi).

[0] * Off 1l controllo della rot. mot. non & attivo.

[1] Abilitato 1l controllo rotazione motore € abilitato. Una volta abilitato, il display visualizza:

“Nota! Il motore puo girare nella direzione sbagliata."

Premendo [OK], [Back] o [Cancel] il messaggio viene annullato e compare un nuovo messaggio: “Premere [Hand on] per avviare il motore. Premere
[Cancel] per annullare”. Premendo [Hand On] il motore viene avviato a 5Hz in avanti e il display visualizza: “II motore € in funzione. Controll. se il senso
di rotaz. del mot. & corretto. Prem. [Off] per arrestare il motore." Premendo [Off] il motore viene arrestato e par.1-28 Controllo rotazione motore viene
ripristinato. Se il senso di rotazione del motore & errato, & possibile intercambiare due cavi della fase del motore. IMPORTANTE:

l Scollegare I'alimentazione di rete prima di disinserire i cavi della fase del motore.

1-29 Adattamento automatico motore (AMA)

Option: Funzione:

La funzione AMA migliora le prestazioni dinamiche del motore mediante I'ottimizzazione automatica,
a motore fermo, dei parametri motore avanzati (par.1-30 Resist. statore (RS)par.1-35 Reattanza

principale (Xh)).
[o] * Off Nessuna funz.
[1] Abilit. AMA compl. esegue I'AMA di resistenza di statore Rs, resistenza rotore Ry, reattanza di dispersione dello stato-

re X1, reattanza di dispersione del rotore Xz e reattanza principale Xh.

[2] Abilitare AMA ridotto esegue un'AMA ridotto della resistenza di statore Rs solo nel sistema. Selezionare questa opzione se

si utilizza un filtro LC tra il convert. e il motore.

Attivare la funzione AMA premendo [Hand on] dopo aver selezionato [1] o [2]. Vedere anche la sezione Adattamento automatico motore. Dopo una
sequenza normale, il display visualizzera “Press [OK] per terminare AMA”. Dopo aver premuto il tasto [OK], il convertitore di frequenza & pronto per

funzionare.
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Nota:

3 Per un adattamento del convertitore di frequenza, eseguire AMA su un motore freddo

AMA non puo essere effettuato quando il motore & in funzione.

NOTA!

E importante impostare i par. del motorel-2* Dati del motore correttamente, in quanto questi fanno parte dell’algoritmo AMA. Per
ottenere prestazioni dinamiche del motore ideali & necessario eseguire AMA. Questo puo richiedere fino a 10 minuti, in base alla potenza
nominale del motore.

NOTA!
Evitare una coppia rigenerativa esterna durante AMA.

NOTA!

Se una delle impostazioni nei par. 1-2* Dati del motore viene modificata, par.1-30 Resist. statore (RS)a par.1-39 Poli motore, i param.
avanzati del motore torneranno alle impostazione di fabbrica.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione

%2, 2 2 2%

NOTA!
La funzione AMA completa va eseguita solo senza filtro, mentre la funzione AMA ridotta va eseguita con il filtro.

Vedere la sezione Adattamento automatico del motore - esempio applicativo.

2.3.3 1-3* Dati motore avanz.

Parametri per immettere i dati nominali del motore. I dati motore in par.1-30 Resist. statore (RS)fino a par.1-39 Poli motore devono essere corrispondenti

al motore specifico, in modo da consentirne il corretto funzionamento. Le impostazioni di default sono valori basati sui valori di parametro comuni dei

motori standard normali. Se i parametri del motore non vengono impostati correttamente, puo verificarsi un guasto del sistema del convertitore di

frequenza. Se i dati motore non sono noti, si consiglia di eseguire un adattamento automatico del motore (AMA). Vedere la sezione Adattamento auto-

matico del motore. La sequenza AMA regolera tutti i parametri motore, ad eccezione del momento di inerzia del rotore e delle resistenze nelle perdite del

ferro (par.1-36 Resist. perdite ferro).

I par. 1-3* e 1-4* non possono essere regolati mentre il motore € in funzione.

Disegno 2.1: Grafico equivalente di un motore asincrono

1-30 Resist. statore (RS)

Range:
1.4000
Ohm*

Funzione:

[0.0140 - 140.0000 Ohm] Imp. il val. della resistenza di statore. Fare riferimento al valore nella scheda tecnica del motore o

effettuare un AMA a motore freddo. Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore &
in funzione.
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1-35 Reattanza principale (Xh)

Range: Funzione:
100.0000 [1.0000 - 10000.0000 Ohm] Impostare la reattanza principale del motore utilizzando uno tra i metodi seguenti:
Ohm* 1. Eseguire un'AMA su un motore freddo. Il convertitore di frequenza misurera il valore sul

2 motore.

2.  Impostare manualmente il valore Xy. I valori sono indicati dal fornitore del motore.

3.  Utilizzare l'impostazione predefinita Xy. Il convertitore di frequenza seleziona I'impostazio-
ne sulla base dei dati di targa del motore.

NOTA!
Questo parametro non puo essere regolato durante I'esercizio.

1-36 Resist. perdite ferro

Range: Funzione:
10000.000 [0 - 10000.000 Ohm] Impostare il valore di resistenza equivalente perdite ferro (Rre) per compensare perdite di ferro nel
Ohm* motore.

1l valore Rre non puo essere trovato eseguendo un'AMA.
1l valore Rre € particolarmente importante nelle applicazioni a controllo di coppia. Se Rre non € noto,
lasciare par.1-36 Resist. perdite ferro sull'impostazione di default.

NOTA!
Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore € in funzione.

1-39 Poli motore

Range: Funzione:
4. N/A* [2 - 100 N/A] Imp. il numero di poli del motore.
Poli ~nNn@ 50 Hz ~Nn@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

La tabella indica gli intervalli di velocita normali per i diversi tipi di motore. Definire separatamente
i motori progettati per altre frequenze. Il valore indicato deve essere un numero pari perché fa rif.
al numero tot. di poli del motore (non alla coppia di poli). Il convertitore di frequenza esegue I'im-
postazione iniziale di par.1-39 Poli motore sulla base di par.1-23 Frequen. motore Frequen. moto-
re e di par.1-25 Vel. nominale motore Vel. nominale motore.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

2.3.4 1-5* Impos.indip. dal carico

Parametri per imp. i par. indipendenti dal carico del motore.
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1-50 Magnetizz. motore a vel. nulla.

Range: Funzione:

100 %* [0 - 300 %] Viene utilizzata insieme al par.1-51 Min velocita magnetizz. norm. [RPM] per ottenere un carico
termico diverso sul motore nel funzionamento a bassa velocita.
Immettere un valore che € una percentuale della corrente magnetizzante nominale. Un valore troppo
basso puo ridurre la coppia sull’albero mot. 2

Corrente di magn.

100% —
|
Par.1-50 /I'
|
;

Par.1-51 Hz

130BA045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Min velocita magnetizz. norm. [RPM]

Range: Funzione:

15. RPM* [10 - 300 RPM] Imp. la velocita desiderata per la corr. di magnetizz. normale. Se la vel. & imp. a un valore inf. alla
vel. di scorrim. del motore, par.1-50 Magnetizz. motore a vel. nulla. e par.1-51 Min velocita ma-
gnetizz. norm. [RPM] non sono rilevanti.

Utilizzare questo par. insieme a par.1-50 Magnetizz. motore a vel. nulla.. Vedere il disegno per par.
1-50 Magnetizz. motore a vel. nulla..

1-52 Min velocita magnetizz. normale [Hz]

Range: Funzione:

0.5 Hz* [0.3 - 10.0 Hz] Imp. la freq. desiderata per la corrente magn. normale. Se la freq. viene imp. a un valore inf. alla
freq. di scorrim. del motore, par.1-50 Magnetizz. motore a vel. nulla. e par.1-51 Min velocita ma-
gnetizz. norm. [RPM] sono inattivi.

Utilizzare questo par. insieme a par.1-50 Magnetizz. motore a vel. nulla.. Vedere il disegno per par.
1-50 Magnetizz. motore a vel. nulla..

2.3.5 1-6* Impostazione dipend. dal carico

Par. per regolare le impostaz del motore dip. dal carico.

1-60 Compensaz. del carico a bassa vel.

Range: Funzione:

100 %* [0 - 300 %] Imp. il valore perc. per compensare la tens. in relaz. al carico quando il motore funz. a bassa velocita
e ottenere la caratteristica U/f ideale. L'intervallo di freq. entro cui questo parametro € attivo dipende
dalle dimensioni del motore.

Dimensioni motore Passaggio
0,25 kW - 7,5 kW < 10 Hz
11 kW - 45 kW < 5Hz
55 kW - 550 kW <3-4Hz
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1-61 Compensaz. del carico ad alta vel.

Range:
100 %*

[0 - 300 %]

Funzione:

Imp. il valore percentuale per compensare la tens. in relaz. al carico quando il motore funziona ad

alta velocita e ottenere la caratt. U/f ideale. L'intervallo di freq. entro cui questo parametro € attivo

dipende dalle dimensioni del motore.

Dimensioni motore Passaggio
0,25 kW - 7,5 kW > 10 Hz
11 kW - 45 kW <5Hz
55 kW - 550 kW < 3-4 Hz

1-62 Compens. scorrim.

Range:
0 %*

[-500 - 500 %]

Funzione:

Impostare il valore perc. per la compensazione dello scorrimento per compensare le tolleranze nel

valore di nw,n. La compensazione di scorrimento viene calcolata automaticamente, vale a dire sulla

base della velocita nominale del motore nm,n.

1-63 Costante di tempo compens. scorrim.

Range:
0.10 s*

[0.05 - 5.00 s]

Funzione:

Imp. la vel. di reaz. nella compensaz. dello scorrim. Un val. alto comporta una reaz. lenta mentre

un val. basso comporta una reaz. veloce. In caso di pb di risonanza a bassa freq., prolungare I'im-

postaz. del tempo.

1-64 Smorzamento risonanza

Range:
100 %*

1-65 Smorzamento ris.

[0 - 500 %]

Funzione:

Imp. il valore di smorzam. della risonanza. Imp. par.1-64 Smorzamento risonanza e par.1-65 Smor-

zamento ris. tempo costante per eliminare problemi di risonanza ad alta frequenza. Per ridurre

l'oscillaz. di risonanza, aumentare il valore di par.1-64 Smorzamento risonanza.

tempo costante

Range:

5 ms*

40

[5 - 50 ms]

Funzione:

Imp. par.1-64 Smorzamento risonanza e par.1-65 Smorzamento ris. tempo costante per eliminare
problemi di risonanza ad alta frequenza. Scegliere la costante di tempo che fornisce lo smorzamento

ideale.
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2.3.6 1-7* Regolaz. per avvio

Par. per impost. caratt. di avviam. speciali per il motore.

1-71 Ritardo avv.
Range: Funzione:

0.0 s* [0.0 - 120.0 5] La funzione sel. in par.1-80 Funzione all‘arresto ¢ attiva nel periodo ritardo.
Immettere il ritardo desiderato prima di avviare I'accelerazione.

1-73 Riaggancio al volo

Option: Funzione:
Questa funzione rende possibile sincronizzarsi - in entrambi i sensi - con un motore che gira libe-
ramente a causa di una caduta della rete.

[0] * Disattivato Nessuna funz.

[1] Abilitato Abilita il convertitore di frequenza ad "agganciare" e controllare un motore in rotazione.

Quando il par. 1-73 ¢ abilitato, il par. 1-71 Ritardo avv. non funziona.

La direzione di ricerca per riagganci al volo € collegata all'impostazione nel par. 4-10, Direzione velocita motore.

Senso orario [0]: Ricerca riaggancio al volo in senso orario. Se non funziona, viene eseguito un freno CC.

Entrambe le direzioni[2]: 1l riaggancio al volo fara prima una ricerca nella direzione determinata dall'ultimo riferimento (direzione). Se non trova la velocita
verra eseguita una ricerca nell'altra direzione. Se non funziona, verra eseguito un freno CC nel tempo impostato nel par. 2-02, Tempo di frenata. L'avvio
avverra quindi da 0 Hz.

1-74 Velocita di avviam. [giri/min]
Range: Funzione:
Q. par. puo ess. utilizz. in appl. di soll. (mot. a rot. con.).

0 giri/min.* [0 - 600 giri/min] Imp. la vel. di avviam. mot. Dopo il segn. di avv., la vel. di uscita passa al val. imp. Imp. la funz. di
awv. in par. 1-72 Start Function su [3], [4] o [5] e un t. di rit. all'avv. in par. 1-71 Start Delay.

1-75 Velocita avviamento [Hz]
Range: Funzione:

Q. par. puo ess. utilizz. in appl. di soll. (mot. a rot. con.).

0 Hz* [0,0 - 500,0 Hz] Imp. la vel. di avviam. mot. Dopo il segn. di avv., la vel. di uscita passa al val. imp. Imp. la funz. di
awv. in par. H-32 Start Function su [3], [4] o [5] e un t. di rit. all'avv. in par. F-24 Holding Time.

1-76 Corrente di avviam.

Range: Funzione:

Q. par. puo ess. utilizz. in appl. di soll. (mot. a rot. con.).

0,00 A* [0,00 - par. 1-24 A] Alcuni mot. (ad es. mot. con.) rich. una sovracorr./sovrav. in avv. per dis. il rot. Per otten. g. sovral.,
imp. la corr. desid. in par.1-76 Corrente di avviam.. Impostare par.1-74 Velocita di awiam. [giri/
min]. Imp. par. 1-72 Start Function su [3] o [4] e imp. tempo di rit. all'avv. in par. 1-71 Start
Delay.

2.3.7 1-8* Adattam. arresto

Parametri per impostare particolari caratteristiche di arresto del motore.
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1-80 Funzione all'arresto
Option: Funzione:

Seleziona la funzione del convertitore di frequenza dopo un comando di arresto o dopo che la ve-
locita € stata decelerata in rampa secondo quanto impostato in par.1-81 Vel.min. per funz.allarre-

sto[giri/min].
[o] * Evol. libera Lascia il motore in evoluzione libera.
[1] Corrente CC/prerisc. mot. Alimenta il motore con una corrente di mantenimento CC (vedere par.2-00 Corrente CC funziona-

mento/preriscaldamento).

1-81 Vel.min. per funz.all'arresto[giri/min]

Range: Funzione:

3. RPM* [0 - 600 RPM] Imp. la velocita alla quale attivare par.1-80 Funzione allarresto.

1-82 V. min. funz. all'arr. [HZ]

Range: Funzione:

0.1 Hz* [0.0 - 20.0 Hz] Imp. la frequenza di uscita alla quale attivare par.1-80 Funzione allarresto.

2.3.8 1-9* Temp. motore

I parametri per impostare le caratteristiche di protezione in temperatura del motore.

1-90 Protezione termica motore

Option: Funzione:

Il convertitore di frequenza determina la temperatura del motore per la protezione del motore in
due modi diversi:

. Tramite un sensore a termistori collegato a uno degli ingressi analogici o digitali (par.
1-93 Fonte termistore).

. Mediante il calcolo del carico termico (ETR -Electronic Thermal Relay-relé termico elettro-
nico), basato sul carico corrente e sul tempo. Il carico termico calcolato & confrontato con
la corrente nominale del motore Iwn e la frequenza nominale del motore fun. I calcolo
stima la richiesta di una diminuzione del carico a basse velocita a causa di un minor raf-
freddamento dalla ventola incorporata nel motore.

[0] Nessuna protezione Se il motore & continuamente in sovraccarico e se non € richiesto alcun avviso o scatto del conver-
titore di frequenza.

[1] Termistore, avviso
[2] Termistore, scatto Arresta (fa scattare) il convertitore di frequenza quando il termistore collegato al motore reagisce
in caso di sovratemperatura del motore.

[3] ETR avviso 1

[4] * ETR scatto 1

[5] ETR avviso 2

[6] ETR scatto 2

[71 ETR avviso 3

[8] ETR scatto 3

[9] ETR avviso 4

[10] ETR scatto 4

Le funzioni 1-4 ETR (relé termico elettronico) calcolano il carico quando € attivo il setup al quale sono stati selezionati. Ad esempio I'ETR-3 inizia il calcolo
quando € selezionato il setup 3. Per il mercato nordamericano: Le funzioni ETR forniscono una protezione da sovraccarico ai motori classe 20, confor-
memente alle norme NEC.
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NOTA!
Danfoss raccomanda I'utilizzo 24 VCC come tensione di alimentazione del termistore.

1-91 Ventilaz. est. motore

Option: Funzione:
[o] * No Non & necessaria alcuna ventola esterna, vale a dire che motore viene declassato a bassa velocita.
[1] Si Applica una ventola esterna del motore (ventilaz. est.) quindi non & necessario nessun declassam.

del motore a bassa velocita. La curva seguente & valida se la corrente del motore & inferiore alla

corrente nominale del motore (vedere par.1-24 Corrente motore). Se la corrente del motore supera

la corrente nominale, il tempo di funzionamento diminuisce in assenza di ventole.
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1-93 Fonte termistore

Option: Funzione:
Selezionare l'ingresso al quale collegare il termistore (sensore PTC). Un'opzione ingresso analogico
[1] o [2] non puo essere selezionata se I'ingresso analogico € gia utilizzato come risorsa di riferi-
mento (selezionato in par.3-15 Risorsa di rif. 1, par.3-16 Risorsa di riferimento 2 oppure par.
3-17 Risorsa di riferimento 3).
Se si utilizza MCB112, selezionare sempre [0] Nessuro.

[0] * Nessuno

[1] Ingr. analog. 53

[2] Ingr. analog. 54
[3] Ingresso digitale 18
[4] Ingresso digitale 19
[5] Ingresso digitale 32
[6] Ingresso digitale 33

NOTA!

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

NOTA!
Gli ingressi digitali dovrebbero essere impostati su “Nessuna funzione” - vedere i par. 5-1*.
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2.4 Menu principale - Freni - Gruppo 2

2.4.1 2-0* Freno CC

Gruppo di par. per configurare il freno CC e le funz. di mantenimento CC.

2-00 Corrente CC funzionamento/preriscaldamento

Range: Funzione:

50 %* [0 - 160. %] Immettere un valore della corr. di mantenim. come percentuale della corrente motore nominale
Imn impostato in par.1-24 Corrente motore. 1l 100% della corrente di mantenimento CC corrisponde
a Imn.
Questo parametro serve a mantenere il motore (coppia di mant.) o per il preriscald. del motore.
1l par. é attivo se viene selez. [1] Corr. CC/Prerisc. in par.1-80 Funzione all‘arresto.

NOTA!

Il valore massimo dipende dalla corrente nominale del motore.

NOTA!

Evitare di applicare il 100 % della corrente per troppo tempo. Potrebbe danneggiare il motore.

2-01 Corrente di frenatura CC

Range: Funzione:

50 %* [0 - 1000. %] Immettere un valore per la corrente come percentuale della corrente motore nominale Im,n, vedere
par.1-24 Corrente motore. 1l 100% della corrente di mantenimento CC corrisponde a IM,N.
La corrente di frenatura CC viene applicata dopo un com. di arresto se la vel. € inferiore al limite
imp. in par.2-03 Ve, inserim. frenatura CC [RPM], se é attiva la funz. freno CC inverso o mediante
la porta di comunicazione seriale. La corr. di frenata & attiva durante il periodo di tempo impostato
in par.2-02 7empo di frenata CC.

NOTA!

Il valore massimo dipende dalla corrente nominale del motore.

NOTA!

Evitare di applicare il 100 % della corrente per troppo tempo. Potrebbe danneggiare il motore.

2-02 Tempo di frenata CC
Range: Funzione:
10.0 s* [0.0 - 60.0 s] Imp. la durata della Corrente di frenatura CC imp. in par.2-01 Corrente di frenatura CCdopo l'attivaz.

2-03 Vel. inserim. frenatura CC [RPM]
Range: Funzione:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Imp. la vel. di inserimento del freno attivo per la corr. di frenatura CC impostata in par.2-01 Corrente
di frenatura CCin seguito a un com. di arresto.

2.4.2 2-1* Funz. energia freno

Gruppo di par. per la selez. dei par. di frenatura dinamica.
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2-10 Funzione freno

Option:

[0] * Off

[1] Freno resistenza
[2] Freno CA

2-11 Resistenza freno (ohm)
Range:

50. Ohm*  [5. - 32000. Ohm]

MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

Funzione:

Nessuna resistenza freno installata.

La resistenza freno incorporata nel sistema, per la dissipazione o per un eccesso di energia di fre-
natura come calore. Il collegamento di una resistenza di frenatura consente una maggiore tensione
di linea in CC durante la frenatura (funzionamento rigenerativo). La funzione Freno resistenza &
attiva solo in convertitori di frequenza dotati di un freno dinamico integrato.

Funzione:

Imp. il val. della resist. freno in ohm. Questo valore viene usato per monitorare la potenza trasmessa
alla resistenza di frenatura in par.2-13 Monitor. potenza freno. Questo parametro € solo attivo in
convertitori di frequenza dotati di un freno dinamico integrato.

Se la selezione € xxxx, utilizzare questo parametro. Se la selezione & xxx.xx, utilizzare
par. 3-81 Tempo rampa arr. rapido.

2-12 Limite di potenza freno (kW)

Range:

5.000 kW*  [0.001 - 500.000 kW]

Funzione:

Imp. il lim. di monit. della potenza di frenatura trasmessa alla resistenza.

1l limite di monitoraggio & un prodotto del massimo duty cycle (120 s) e della massima potenza della
resistenza di frenatura a quel duty cycle. Vedere la formula seguente.

Per unita a 200-240 V:

» _ 390 x resistenza
tempo di funz. — R x 120

Per unita a 380 - 480 V:

» _ 7782 x_resistenza
tempo di funz. — R x 120

Per unita da 525 - 600 V:

» _ 943% x resistenza
tempo di funz. — R x 120

Questo parametro € solo attivo in convertitori di frequenza dotati di un freno dinamico integrato.

2-13 Monitor. potenza freno

Option:

[0] * Off

[1] Avviso

[2] Allarme

[3] Avviso e allarme

Funzione:

Questo parametro € solo attivo in convertitori di frequenza dotati di un freno dinamico integrato.
Questo parametro consente il monitoraggio della potenza trasmessa alla resistenza freno. La pot.
€ calcolata sulla base della res. (par.2-11 Resistenza freno (ohm) (Ohm)), della tensione bus CC e
del tempo di funz. della resistenza.

Non & necessario alcun monitoraggio della potenza freno.

Attiva un avviso sul display quando la potenza trasmessa per 120 sec. supera il 100% del limite di
monitoraggio (par.2-12 Limite di potenza freno (kW)).

L'avviso non sara piu visualizzato se la potenza trasmessa scende al di sotto dell'80% del limite di
monitoraggio.

Fa scattare il convertitore di frequenza e visualizza un allarme quando la potenza calcolata supera
il 100% del limite di monitoraggio.

Attiva entrambi, incluso avviso, scatto e allarme.

Se il monitoraggio della potenza & impostato su Off[0] o Awviso [1], la funzione di frenatura rimane attivata, anche se il limite di monitoraggio € stato

superato. Cio pud causare un sovraccarico termico del convertitore. Inoltre & possibile ricevere un avviso mediante il relé o I' uscita digitale. La precisione

di misurazione del monitoraggio della potenza dipende dalla precisione della resistenza (minore del + 20%).
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Option:

[0] * Off

[1] Avviso

[2] Scatto

[3] Stop e scatto
[4] Freno CA

Funzione:

Selezionare il tipo di test e la funzione di monitoraggio per controllare il collegamento alla resistenza
freno o la presenza di una resistenza freno e quindi visualizzare un avviso o un allarme in caso di
guasto. La funzione di disconnessione resistenza freno & testata durante I'accensione. Comunque il
test dell'IGBT freno € eseguito in assenza di frenatura. Un avviso o scatto disinserisce la funzione
di frenatura.

La sequenza di prova € la seguente:

1. L'ampiezza dell'ondulazione della tensione nel bus CC viene misurata per 300 ms senza
frenare.

2. L' ampiezza dell'ondulazione della tensione nel bus CC viene misurata per 300 ms con il
freno inserito.

3. Se I'ampiezza dell’oscillazione della tensione del bus CC durante la frenatura € inferiore
all'ampiezza dell'oscillazione della tensione del bus CC prima della frenatura di + 1 %.
Controllo freno fallito, viene restituito un avviso o un allarme.

4.  Se l'ampiezza dell'oscillazione della tensione del bus CC durante la frenatura & superiore
all'oscillazione di ampiezza del bus CC prima della frenatura di + 1 %. Controllo freno OK.

Sorveglia la resistenza freno e I'IGBT di frenatura siano in corto-circuito durante il funzionamento.
In caso di corto circuito viene visualizzato un avviso.

Monitora la resistenza freno e I'lGBT per un corto circuito e per eseguire un test per il disinserimento
della resistenza freno durante I'accensione.

Monitora un corto circuito o disconnessione della resistenza freno o un corto circuito dell'IGBT freno.
In caso di guasto il convertitore di frequenza si disinserisce visualizzando un allarme (scatto bloc-

cato).

Monitora un corto circuito o disconnessione della resistenza freno o un corto circuito dell'IGBT freno.
In caso di guasto il convertitore di frequenza decelera fino all'evoluzione libera e quindi scatta. Viene
visualizzato un allarme scatto bloccato.

NOTA!

guasto.

NB!: Rimuovere un avviso emesso in relazione a Off [0] o Awviso [1] scollegando e ricollegando il cavo di alimentazione. Prima &
necessario eliminare il guasto. Con Off[0] o Awviso [1], il convertitore di frequenza continua a funzionare anche se € stato rilevato un

2-17 Controllo sovratensione

Option:
[0] Disabilitato
[2] * Abilitato

Funzione:

La protezione da sovratensione € attivata per ridurre il rischio di scatto del convertitore di frequenza
causato da una sovratensione nel bus CC dovuta alla potenza erogata dal carico.

Nessun OVC richiesto.

Attiva I'OVC.

NOTA!

Il tempo rampa viene regolato automaticamente per evitare lo scatto del convertitore di frequenza.
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2.5 Menu principale - Rif./rampe - Gruppo 3

2.5.1 3-0* Limiti riferimento

Parametri per impostare I'unita di riferimento, limiti e intervalli.

3-02 Riferimento minimo

Range: Funzione:
0.000 Refe- [-999999.999 - par. 3-03 Referen- Immettere il valore minimo desiderato per il riferimento remoto. Il val. e I'unita del riferimento min.
renceFeed- ceFeedbackUnit] corrisp. alla config. selez. in par.1-00 Modo configurazione e par. 20-12 Unita riferimento/Retro-
backUnit* azione, rispettivamente.

NOTA!

Con il par. 1-00, Modo configurazione impostato per Anello chiuso [3], &€ neces-
sario utilizzare il par. 20-13 Riferimento/Retroaz. min.

3-03 Riferimento max.

Range: Funzione:
50.000 Re- [par. 3-02 - 999999.999 Referen- Immettere il valore massimo accettabile per il riferimento remoto. Il valore e I'unita di riferimento
ference-  ceFeedbackUnit] max. corrispondono alla scelta della configurazione eseguita rispettivamente in par.1-00 Modo con-
FeedbackU- figurazione e par. 20-12 Unita riferimento/Retroazione.
nit*

NOTA!

Con il par. 1-00, Modo configurazione impostato per Anello chiuso [3], &€ neces-
sario utilizzare Riferimento/Retr max, par. 20-14.

3-04 Funzione di riferimento

Option: Funzione:
[0] * Somma Somma per sommare le fonti dei riferim. preimp. ed esterno.
[1] Esterno/Preimpost. Utilizzare le fonti del rif. est. o quelle preimpostate.

Passaggio da esterno a preimpostato mediante un comando su un ingresso digitale.

2.5.2 3-1* Riferimenti

Parametri per impostare le fonti di riferimento.
Selezionare i riferimenti preimpostati. Selez. rif. preimp. bit0/ 1/ 2 [16], [17] o [18] per gli ingressi digitali corrispondenti nel gruppo di par. 5.1* Ingr.
digitali.

3-10 Riferim preimp.

Array [8]
Range: Funzione:
0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Imp. in questo par. fino a otto riferimenti preimpostati diversi (0-7) con una progr. ad array. Il

riferimento preimpostato viene determinato come percentuale del valore Refwax (par.3-03 Riferi-
mento max., per anello chiuso, vedere par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.). Con i riferimenti
preimpostati, selezionareibit 0/ 1 /2 [16], [17] o [18] di Riferimento preimp. per gli ingressi digitali
corrispondenti nel gruppo di parametri 5-1* Ingressi digitali.
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- 13UBA149.10
g
a
8
8
12 (+24V)
Preimp. 76543210
$—— —10101010 29 [P 5-13=Rif. preimpostato bit O’ 2
¢——— —11001100 32 [P 5-14=Rif. preimpostato bit 1.
L————11110000 33 [P 5-15=Rif. preimpostato bit 2]
» P3-10

3-11 Velocita di jog [Hz]

Range: Funzione:

10.0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] La velocita marcia jog € una velocita di uscita fissata a cui il convertitore di frequenza sta funzionando
quando la funzione jog € attivata.
Vedere anche par.3-80 7empo rampa Jog.

3-13 Sito di riferimento
Option: Funzione:

Selezionare la posizione di riferimento da attivare.

[0] * Collegato Man./Auto Usare il riferimento locale in Modalita manuale, o il riferimento remoto in Modalita automatica.
[1] Remoto Usare il riferimento remoto sia nel modo Manuale che Automatico.
[2] Locale Usare il riferimento locale sia nel modo Manuale che Automatico.

NOTA!

Se impostato su Locale [2], il convertitore di frequenza si avvia nuovamente con
questa impostazione in seguito a uno spegnimento.

3-14 Rif. relativo preimpostato

Range: Funzione:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] 1l riferimento corrente, X, viene aumentato o diminuito con la percentuale Y impostata in par.
3-14 Rif. relativo preimpostato. Questo produce il riferimento attuale Z. Il riferimento corrente (X)
€ la somma degli ingressi selezionati in par.3-15 Risorsa di rif. 1, par.3-16 Risorsa di riferimento 2,
par.3-17 Risorsa di riferimento 3 e par. 8-02 Origine del controllo.

Relat. z  Riferimentoc
Z=X+X*Y/100 attuale
risultante

130BA059.12
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130BA278.10 Az
400
**\(I
P2 I
- —— — |
| |
I S—
| |
| |
| |
| by
b L
-100 0 Tt 100 %
P 3-14

3-15 Risorsa di rif. 1

Option:

[0]

[ *
(2]

[7]

(8]

[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[30]
[31]
[32]

Nessuna funz.

Ingr. analog. 53

Ingr. analog. 54

Ingr. impulsi 29

Ingr. impulsi 33
Potenziom. digitale
Ingresso anal. X30/11
Ingresso anal. X30/12
Ingresso anal. X42/1
Ingresso anal. X42/3
Ingresso anal. X42/5
Anello chiuso est. 1
Anello chiuso est. 2

Anello chiuso est. 3

Funzione:

Definisce quale ingresso di riferimento debba essere trattato come sorgente del primo segnale di
riferimento. par.3-15 Risorsa di rif. 1, par.3-16 Risorsa di riferimento 2 e par.3-17 Risorsa di riferi-
mento 3 definiscono fino a 3 diversi segnali di riferim. La somma di questi segnali di riferimento
definisce il riferimento effettivo.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

3-16 Risorsa di riferimento 2

Option:

(0]
[1]
[2]
[7]
(8]
[20] *
[21]
[22]
[23]

50

Nessuna funz.

Ingr. analog. 53

Ingr. analog. 54

Ingr. impulsi 29

Ingr. impulsi 33
Potenziom. digitale
Ingresso anal. X30/11
Ingresso anal. X30/12
Ingresso anal. X42/1

Funzione:

Definisce quale ingresso di riferimento debba essere trattato come sorgente del secondo segnale di
riferimento. par.3-15 Risorsa di rif. 1, par.3-16 Risorsa di riferimento 2 e par.3-17 Risorsa di riferi-
mento 3 definiscono fino a 3 diversi segnali di riferim. La somma di questi segnali di riferimento
definisce il riferimento effettivo.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore € in funzione.
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[24]
[25]
[30]
[31]
[32]

3-17 Risorsa di riferimento 3

Option:

[or*
[1]

(2]

[7]

(8]

[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[30]
[31]
[32]

Ingresso anal. X42/3
Ingresso anal. X42/5
Anello chiuso est. 1
Anello chiuso est. 2

Anello chiuso est. 3

Nessuna funz.

Ingr. analog. 53

Ingr. analog. 54

Ingr. impulsi 29

Ingr. impulsi 33
Potenziom. digitale
Ingresso anal. X30/11
Ingresso anal. X30/12
Ingresso anal. X42/1
Ingresso anal. X42/3
Ingresso anal. X42/5
Anello chiuso est. 1
Anello chiuso est. 2

Anello chiuso est. 3

Funzione:

Definisce quale ingresso di riferimento debba essere trattato come sorgente del terzo segnale di
riferimento. par.3-15 Risorsa di rif. 1, par.3-16 Risorsa di riferimento 2 e par.3-17 Risorsa di riferi-
mento 3 definiscono fino a 3 diversi segnali di riferim. La somma di questi segnali di riferimento
definisce il riferimento effettivo.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

3-19 Velocita marcia jog [RPM]

Range:
300. RPM*

[0 - par. 4-13 RPM]

2.5.3 3-4* Rampa 1

Funzione:

Inserire un valore per la velocita di jog njoc che € una velocita di uscita fissa. Il convertitore di
frequenza funziona a questa velocita quando la funzione jog é attiva. Il limite massimo & definito in
par. .

Vedere anche par.3-80 7empo rampa Jog.

Configurare il parametro rampa, i tempi di rampa, per ognuna delle due rampe (par. 3-4* e par. 3-5*).
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Girizmin. A 130BA169.11
P 4-13
Lim. alto
Riferimento4+— — —$— - /| i -
P 1-25 | I
Vel. motore | |
| |
P4-11 L1 L
Lim. basso !
|| ||
[ 1
I : |1
| |
(| ! | { »
| i T T | gl
P : | lp3-x2 [Tempo
petatishall | Irampe 00 vemse o
(heo) | | | |dece|erazione (Dec) |
e | | e
!<—tacc —! bt—— tdec —
3-41 Rampa 1 tempo di accel.
Range: Funzione:
10.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Impostare il tempo rampa di accelerazione, vale a dire il tempo di accelerazione necessario per

passare da 0 giri/min a par.1-25 Vel. nominale motore . Selezionare un tempo rampa di accelera-
zione tale che la corrente in uscita non superi il limite di corrente impostato in par. 4-18 Limite di
corrente durante la rampa. Ved. tempo rampa di dec. in par.3-42 Rampa 1 tempo di decel..

tacc X nnorm [ par..1 — 25] .

RS =4l = rif T giri/min] Ls]
3-42 Rampa 1 tempo di decel.
Range: Funzione:
20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Impostare il tempo rampa di decelerazione, vale a dire il tempo di decelerazione da par.1-25 Vel

nominale motore a 0 giri/min. Selezionare un tempo rampa di decelerazione tale che non si verifi-
chino sovratensioni nell'inverter a causa del funzionamento rigenerativo del motore oppure tale che
la corrente generata raggiunga il limite di coppia impostato in par. 4-18 Limite di corrente. Vedi
tempo rampa di accelerazione in par.3-41 Rampa 1 tempo di accel..

tdec X nnorm [ par..1 — 25]r5]
rif [ giri/min] -

par..3 — 42 =

2.5.4 3-5* Rampa 2

Per la scelta dei parametri di rampa, vedi 3-4*.

3-51 Rampa 2 tempo di accel.

Range: Funzione:

10.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Impostare il tempo rampa di accelerazione, vale a dire il tempo di accelerazione necessario per
passare da 0 giri/min a par.1-25 Vel. nominale motore. Selezionare un tempo rampa di accelerazione
tale che la corrente in uscita non superi il limite di corrente impostato in par. 4-18 Limite di corren-
te durante la rampa. Ved. tempo rampa di dec. in par.3-52 Rampa 2 tempo di decel..

tacc X nnorm [ par.. 1 — 25]
rif [ giri/min)]

par..3 — 51 = [s]
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3-52 Rampa 2 tempo di decel.

Range: Funzione:

20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Impostare il tempo rampa di decelerazione, vale a dire il tempo di decelerazione da par.1-25 Vel
nominale motore a 0 giri/min. Selezionare un tempo rampa di decelerazione tale che non si verifi-
chino sovratensioni nell'inverter a causa del funzionamento rigenerativo del motore oppure tale che
la corrente generata raggiunga il limite di coppia impostato in par. 4-18 Limite di corrente. Vedere
il tempo rampa di accelerazione in par.3-51 Rampa 2 tempo di accel..

tdec X nnorm|par..1 — 25] [s]

par..3 — 52 = rif [ giri/min]

2.5.5 3-8* Altre rampe

Configurare i par. per rampe speciali, ad es. Jog o Arresto rapido.

3-80 Tempo rampa Jog

Range: Funzione:

20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Impostare il tempo rampa jog, vale a dire il tempo di accelerazione/decelerazione da 0 giri/min alla
velocita nominale del motore (nw,n) (impostato in par.1-25 Vel. nominale motore). Assicurarsi che
la corrente in uscita risultante richiesta per il determinato tempo di rampa jog non superi il limite di
corrente impostato in par. 4-18 Limite di corrente. 1l tempo di rampa jog viene avviato attivando un
segnale jog tramite il pannello di controllo, un ingresso digitale selezionato o la porta di comunica-

zione seriale.
_ opn . Uog x nnorm[par.1 — 25]
P 3 =l = Jjog velocita [ par.. 3 — 19] [s]
RPM
P 4-13 RPM
limtealto ¢+ - — - — - — - — - . —
P1-25
Vel. motore
P 3-19
Velocita Jog
P 4-11 RPM
limite basso
i
—— —
P3-80 | iP3-80 |
IRampa di ! IRampa di |
|accelerazigne | decelerazipne
13084070.10 b 1 T ]
3-84 Tempo di rampa iniziale
Range: Funzione:
0s* [0-60s] Impostare il tempo di rampa iniziale dalla velocita zero al Lim. basso vel. motore, par. 4-11 0 4-12.

Le pompe a immersione sommerse possono rimanere danneggiate se girano con una velocita infe-
riore al minimo. Si consiglia un tempo di rampa veloce inferiore alla velocita minima della pompa.
Questo parametro puo essere applicato come velocita di rampa veloce dalla velocita zero al Lim.
basso vel. motore.

Speed
Motor Speed

Hgh [T -
Normal
Ramps
MotorSpeed | __/_ ___ _ __________
Low

Initial
Ramp

1308A962.10

Time
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3-85 Controllare il tempo rampa della valvola

Range:
0 s* [0 -60s]

Funzione:

Al fine di proteggere le valvole di controllo a sfera in caso di arresto, la rampa della valvola di
controllo puo essere utilizzata come velocita di rampa lenta da par.4-11 Lim. basso vel. motore [giri/
min] o par.4-12 Limite basso velocita motore [Hz], alla Velocita finale di rampa della valvola di
controllo, impostata dall'utente nel par. 3-86 o par. 3-87. Quando par. 3-85 & diverso da 0 secondi,
il tempo di rampa della valvola di controllo € in vigore e verra utilizzato per decelerare la velocita
dal limite basso di velocita del motore alla velocita finale della valvola di controllo impostata in par.
3-86 o par. 3-87.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
1308496110

Motor Speed

Check valve
End Speed

Time

3-86 Velocita finale di rampa della valvola di controllo [RPM]

Range: Funzione:
0 [giri/ [0 — Lim. basso vel. motore [giri/ Impostare la velocita in [giri/min] a un valore inferiore al Lim. basso vel. motore laddove si prevede
min]* min]] la chiusura della valvola di controllo e la valvola di controllo non viene pil utilizzata.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
1308A961.10

Motor Speed
low [~/ Tomm-

Check valve

End Speed

Time

3-87 Velocita finale di rampa della valvola di controllo [Hz]

Range:
0 [Hz]*
[Hz]]

Funzione:

[0 — Limite basso velocita motore Impostare la velocita in [Hz] a un valore inferiore al Lim. basso velo. motore laddove la rampa della

valvola di controllo non verra pitl utilizzata.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
13084961.10

Motor Speed
Low
Check valve
End Speed

Time

3-88 Tempo rampa finale

Range:
0 [s]* [0-60 [s]]

54

Funzione:

Impostare il tempo rampa finale da usare quando si decelera dal Lim. basso vel. motore, par. 4-11
0 4-12, alla velocita zero.

Le pompe a immersione sommerse possono rimanere danneggiate se girano con una velocita infe-
riore al minimo. Si consiglia un tempo di rampa veloce inferiore alla velocita minima della pompa.
Questo parametro puo essere applicato come velocita di rampa veloce dal Lim. basso vel. motore
alla velocita di zero.
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Speed

Motor Speed
High

opeod |- —_—
Normal
Ramps
Motor Speed
Low

1308A962.10

Time

2.5.6 3-9* Pot.metro dig.

Questa funzione consente all'utente di aumentare o diminuire il riferimento risultante attivando ingressi digitali impostati come AUMENTA, DIMINUISCI
0 CANCELLA. Almeno un ingr. digitale deve essere impostato su AUMENTA o DIMINUISCI per attivare la funz.

3-90 Dimensione Passo

Range: Funzione:

0.10 %* [0.01 - 200.00 %] Imp. la gta. da incrementare in AUMENTA/DIMINUISCI come val. percent. della vel. motore sin-
crono, ns. Se AUMENTA / DIMINUISCI e attivato, il riferimento risultante sara aumentato/diminuito
della quantita definita in questo parametro.

3-91 Tempo rampa

Range: Funzione:

1.00 s [0.00 - 3600.00 s] Impostare il tempo di rampa, vale a dire il tempo per la regolazione del riferimento dallo 0% al
100% della funzione potenziometro digitale specificata (AUMENTA, DIMINUISCI oppure CANCEL-
LA).

Se AUMENTA/DIMINUISCI é attivato piti a lungo di quanto def. in par.3-95 Ritardo rampa il rif.
risultante sara accel./decel. secondo questo tempo di rampa. Il tempo di rampa € definito come il
tempo richiesto per regolare il riferimento con passi di dimensione definita in par.3-90 Dimensione
Passo.

3-92 Rispristino della potenza

Option: Funzione:
ipristinare il riferim. del Pot. Digitale a 0% dopo I'accensione.
0] * Off Ripristi il riferim. del Pot. Digitale a 0% dopo ' i
[1] On Riprist. I'ultimo riferimento del Potenziometro Digitale all'accensione.

3-93 Limite massimo

Range: Funzione:

o -200 - o mp. il valore massimo raggiungibile dal riferim. risultante. Cio € consigliabile se il potenziometro
100 %* 200 - 200 % I il val i iungibile dal riferim. risultante. Cio & igliabil il potenziometi
digitale serve solo per la regolazione di precisione del riferimento risultante.

3-94 Limite minimo
Range: Funzione:

0 %* [-200 - 200 %] Imp. il valore minimo raggiungibile dal riferim. risultante. Cio e consigliabile se il potenziometro
digitale serve solo per la regolazione di precisione del riferimento risultante.

3-95 Ritardo rampa
Range: Funzione:

1.000 N/A* [0.000 - 3600.000 N/A] Impostare il ritardo prima che il convertitore di frequenza attivi la rampa verso il riferimento. Con
un ritardo di 0 ms, il riferim. avvia la rampa non appena il segnale AUMENTO/DIMIN. é attivato.
Vedere anche par.3-91 Tempo rampa.
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Velocita

A

130BA158.11

- P395——

Tempo (s)

Velorj:é 130BA159.11
I
i
-~ P3-95 ——
! Y
: !
1 ! 1
1 ! 1
| ! 1 -
T H [ |l
1 H !
! : ! Tempo (s)
o L
Dim. i ;
I I
! :

Aum.—l—\_l
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2.6 Menu principale - Limiti/avvisi - Gruppo 4

2.6.1 4-** Limiti e avvisi

Gruppo di parametri per configurare i limiti e gli avvisi.

2.6.2 4-1* Limiti motore

Definisce i limiti di coppia, di corrente e di velocita per il motore e la risposta del convertitore di frequenza al superamento dei limiti.

Un limite pud generare un messaggio sul display. Un avviso generera sempre un messaggio sul display o nel bus di campo. Una funzione di monitoraggio

puo essere attivata da un avviso o da uno scatto. Il convertitore di frequenza si arrestera e generera un messaggio di allarme.

4-10 Direz. velocita motore

Option:
[0] * Senso orario
[2] Entrambe le direzioni

Funzione:

Selez. il verso desiderato per la velocita motore. Quando il par. 1-00 Modo configurazione & impo-
stato su Anello chiuso [3], I'impostazione predefinita del parametro viene cambiata a Senso orario
[0]. Se vengono scelte entrambe le direzioni, non € possibile scegliere la rotazione in senso antiorario
dall'LCP.

Selez. il verso desiderato per la velocita motore.

4-11 Lim. basso vel. motore [giri/min]

Range:
0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM]

Funzione:

Imp. il lim. min. della velocita del motore. E possibile scegliere di far corrispondere il Limite di velocita
minima del motore alla velocita minima del motore. Il Limite basso velocita motore non deve su-
perare l'impostazione nel par.4-13 Lim. alto vel. motore [giri/min].

4-12 Limite basso velocita motore [Hz]

Range:
0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz]

Funzione:

Imp. il lim. min. della velocita del motore. II Lim. basso vel. motore puo essere imp. per corrispon-
dere alla freq. di uscita min. dell'albero motore. Il Limite basso velocita non deve superare
l'impostazione in par.4-14 Limite alto velocita motore [Hz].

4-13 Lim. alto vel. motore [giri/min]

Range:
1500. RPM*  [par. 4-11 - 60000. RPM]

Funzione:

Immettere il limite massimo per la velocita del motore. Il Lim. alto vel. motore puo essere impostato
in modo tale da uguagliare la velocita massima del motore consigliata. Il Limite alto velocita motore
deve essere maggiore del valore impostato in par.4-11 Lim. basso vel. motore [giri/min]. Verra
visualizzato solo par.4-11 Lim. basso vel. motore [giri/min] o par.4-12 Limite basso velocita motore
[Hz] in base agli altri parametri impostati nel Menu principale e in funzione delle impostazioni di
fabbrica a seconda della posizione geografica globale.

NOTA!

commutazione.

1l valore della frequenza di uscita del convertitore di frequenza non pud mai essere un valore superiore a 1/10 della frequenza di

NOTA!

Qualsiasi modifica i par.4-13 Lim. alto vel. motore [girj/min] ripristinera il valore in par.4-53 Awviso velocita alta allo stesso valore
impostato in par.4-13 Lim. alto vel. motore [giri/min].
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4-14 Limite alto velocita motore [HZz]

Range: Funzione:
50/60.0 [par. 4-12 - par. 4-19 Hz] Immettere il limite massimo per la velocita del motore. E possibile impostare il Limite alto velocita
Hz* motore in modo tale che corrisponda al massimo consigliato dal produttore per I'albero motore. II
Limite alto velocita motore deve essere maggiore del valore impostato in par.4-12 Limite basso
2 velocita motore [Hz]. Verra visualizzato solo par.4-11 Lim. basso vel. motore [giri/min] o par.

4-12 Limite basso velocita motore [Hz] in base agli altri parametri impostati nel Menu principale e
in funzione delle impostazioni di fabbrica a seconda della posizione geografica globale.

NOTA!
La frequenza di uscita max. non puo superare il 10% della frequenza di commutazione dell'inverter (par.14-01 Freq. di commutaz.).

4-16 Lim. di coppia in modo motore
Range: Funzione:

110.0 %*  [0.0 - 1000.0 %] Imp. il limite max di coppia per il funzionam. motore. Il limite di coppia € attivo nel campo di velocita
fino alla velocita nominale del motore impostata in par.1-25 Vel. nominale motore. Per proteggere
il motore ed impedire che raggiunga la coppia di stallo, Iimpostazione di default corrisponde a 1,1
volte la coppia nominale del motore (valore calcolato). Vedere anche par.14-25 Ritardo scatto al
lim. di coppia per ulteriori dettagli.
Se viene modificata un'imp. in par.1-00 Modo configurazione fino a par.1-28 Controllo rotazione
motore, par.4-16 Lim. di coppia in modo motore non viene ripr. automaticam. alle impostaz. pre-
definite.

4-17 Lim. di coppia in modo generatore
Range: Funzione:

100.0 %*  [0.0 - 1000.0 %] Imp. il limite massimo di coppia per il funzion. rigenerativo. Il limite di coppia € attivo nel campo di
velocita fino alla velocita nominale del motore (par.1-25 Vel. nominale motore). Fare rif. al par.
14-25 Ritardo scatto al lim. di coppia per altre informaz.
Se viene modificata un'impostazione in par.1-00 Modo configurazione fino a par.1-28 Controllo ro-
tazione motore , par.4-17 Lim. di coppia in modo generatore non viene resettato automaticamente
alle impostazioni predefinite.

4-18 Limite di corrente

Range: Funzione:

110 %* [1-1000 %] Imp. il limite di corr. per il funzionam. in modo motore e generatore. Per proteggere il motore ed
impedire che raggiunga la coppia di stallo, I''mpostazione di default corrisponde a 1,1 volte la coppia
nominale del motore (valore calcolato). Se viene modificata un'imp. nei par. da 1-00 a 1-26, il par.
4-18 non viene ripr. automaticam. alle impostaz. predefinite.

4-19 Freq. di uscita max.
Range: Funzione:

100.0 Hz*  [1.0 - 1000.0 Hz] Imp. il val. max. d. freq. di uscita. par.4-19 Freq. di uscita max. specifica il lim. ass. della freq. di
uscita del convertitore di frequenza per una maggiore protez. nell'applic., nei casi in cui deve essere
evitato un fuorigiri accid. Questo limite & estremo in tutte le configurazioni (indipendentemente
dall'impostazione in par.1-00 Modo configurazione. Questo parametro non puo essere regolato
mentre il motore & in funzione.

2.6.3 4-5* Adattam. avvisi

Def. i limiti di avviso impostabili per corrente, velocita, riferimento e retroazione.
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NOTA!
Non visibile nel display, solo nel VLT Motion Control Tool MCT 10.

Gli avvisi vengono visualizzati sul display, sull'uscita programmata o sul bus seriale. 2
Imotore A §
8
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4-50 Avviso corrente bassa

Range:
0.00 A*

[0.00 - par. 4-51 A]

Funzione:

Immettere il valore I.ow. Quando la corrente motore € al di sotto di questo limite (I.ow), il display
indica CORR. BASSA. Le uscite possono essere progr. per produrre un segn. di stato mediante il
mors. 27 0 29 e l'uscita relé 01 o 02. Fare riferimento al disegno in questo paragrafo.

4-51 Avviso corrente alta

Range:

par. 16-37 [par. 4-50 - par. 16-37 A]

A*

Funzione:

Immettere il valore InicH. Quando la corrente motore supera questo limite (Inih), il display indica
CORRENTE ALTA. Le uscite possono essere progr. per produrre un segn. di stato mediante il mors.
27 0 29 e l'uscita relé 01 o 02. Fare riferimento al disegno in questo paragrafo.

4-52 Avviso velocita bassa

Range:
0 RPM*

[0 - par. 4-53 RPM]

Funzione:

Immettere il valore niow. Quando la velocita del motore € al di sotto del limite (niow), il display
indica VEL. BASSA. Le uscite possono essere progr. per produrre un segn. di stato mediante il mors.
27 0 29 e l'uscita relé 01 o 02. Programmare il limite minimo del segnale della velocita del motore,
niow, all'interno del normale intervallo di funzionamento del convertitore di frequenza. Fare riferi-
mento al disegno in questo paragrafo.

4-53 Avviso velocita alta

Range:

par. 4-13 [par. 4-52 - par. 4-13 RPM]

RPM*

Funzione:

Immettere il valore nxieH. Quando la velocita del motore supera il limite (nrien), il display indica VEL.
ALTA. Le uscite possono essere progr. per produrre un segn. di stato mediante il mors. 27 0 29 e
l'uscita rele 01 o 02. Programmare il limite superiore del segnale della velocita del motore nhicH
all'interno del normale intervallo di funzionamento del convertitore di frequenza. Fare riferimento al
disegno in questo paragrafo.

NOTA!

Qualsiasi modifica i par.4-13 Lim. alto vel. motore [giri/min] ripristinera il valore in par.4-53 Awviso velocita alta allo stesso valore
impostato in par.4-13 Lim. alto vel. motore [giri/min].

Se & necessario un valore diverso in par.4-53 Awiso velocita alta, deve essere impostato dopo la programmazione di par.4-13 Lim.
alto vel. motore [giri/min}
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4-54 Avviso rif. basso

Range: Funzione:

-999999.99 [-999999.999 - par. 4-55 N/A] Imp. il valore basso del riferimento. Se il riferimento effettivo & al di sotto di questo limite, il display

9 N/A* mostra Rif. basso. Le uscite possono essere progr. per produrre un segn. di stato mediante il mors.
27 0 29 e l'uscita rele 01 o 02.

4-55 Avviso riferimento alto

Range: Funzione:
999999.999 [par. 4-54 - 999999.999 N/A] Imp. il valore alto del riferimento. Se il riferimento effettivo supera questo limite, il display mostra
N/A* rif. alto. Le uscite possono essere progr. per produrre un segn. di stato mediante il mors. 27 o 29

e l'uscita relé 01 o 02.

4-56 Avviso retroazione bassa

Range: Funzione:

-999999.99  [-999999.999 - par. 4-57 Pro- Imp. il limite basso della retroaz. Se la retroazione € al di sotto di questo limite, il display mostra
9 Pro- cessCtrlUnit] retroaz. bassa. Le uscite possono essere progr. per produrre un segn. di stato mediante il mors. 27
cessCtrlU- 0 29 e l'uscita relé 01 o 02.

nit*

4-57 Awvviso retroazione alta

Range: Funzione:

999999.999 [par. 4-56 - 999999.999 ProcessCtr- Imp. il limite alto della retroaz. Se la retroazione supera questo limite, il display mostra retroaz. alta.
ProcessCtr- [Unit] Le uscite possono essere progr. per produrre un segn. di stato mediante il mors. 27 o 29 e l'uscita
1Unit* relé 01 o 02.

4-58 Funzione fase motore mancante
Option: Funzione:

Visualizza un allarme in caso di fase del motore mancante.

Selezionare 100 ms per avere un allarme e un tempo di rilevamento breve in caso di fase motore
mancante. 100 ms e consigliato per le applicazioni di sollevamento.

[0] Off In caso di mancanza di una fase del motore non viene visualizzato nessun allarme.

[1] * On In caso di mancanza di una fase del motore viene visualizzato un allarme.

NOTA!
Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

2.6.4 4-6* Bypass di velocita

Def. le aree di bypass della velocita per le rampe.
Alcuni sistemi richiedono di evitare determinate frequenze / velocita di uscita per problemi di risonanza nel sistema. E possibile evitare fino a 4 intervalli
di frequenza o velocita.

4-60 Bypass velocita da [giri/min]

Array [4]
Range: Funzione:
0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Alcuni sistemi richiedono di evitare determinate velocita di uscita per probl. di risonanza nel sistema.

Immettere i limiti inferiori delle velocita da evitare.
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4-61 Bypass velocita da [Hz]

Array [4]

Range: Funzione:

0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] Alcuni sistemi richiedono di evitare determinate velocita di uscita per probl. di risonanza nel sistema.
Immettere i limiti inferiori delle velocita da evitare. 2

Array [4]

Range: Funzione:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Alcuni sistemi richiedono di evitare determinate velocita di uscita per probl. di risonanza nel sistema.

Immettere i limiti superiori delle velocita da evitare.

4-63 Bypass velocita a [Hz]

Array [4]
Range: Funzione:
0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] Alcuni sistemi richiedono di evitare determinate velocita di uscita per probl. di risonanza nel sistema.

Immettere i limiti superiori delle velocita da evitare.

2.6.5 Setup semiautom. della veloc. di bypass

1l Setup velocita bypass semiautom. Bypass di velocita puo essere usato per facilitare la programmazione del salto delle frequenze dovute a risonanze
nel sistema.

Deve essere seguito il procedimento seguente:
1. Arrestare il motore.
2.  Seleziona Abilitato in par.4-64 Setup bypass semiautom..

3. Premere Hand On sul Pannello di Controllo Locale per iniziare la ricerca di bande di frequenza che causano le risonanze. Il motore accelerera
secondo la rampa impostata.

4. Quando si percorre una banda di risonanza, premere OK sul Pannello di Controllo Locale quando ci si sposta dalla banda. La frequenza del
momento sara salvata come primo elemento in par.4-62 Bypass velocita a [giri/min]o par.4-63 Bypass velocita a [Hz] (array). Ripetere per ogni
banda di risonanza identificata alla rampa di accelerazione (fino a un massimo di quattro regolazioni)

5. Quando viene raggiunta la velocita massima il motore iniziera automaticamente a decelerare. Ripetere la procedura quando la velocita si discosta
dalle bande di risonanza durante la decelerazione. Le frequenze attuali registrate quando si preme OK saranno salvate in par.4-60 Bypass velocita
da [giri/min] o par.4-61 Bypass velocita da [Hz].

6.  Quando il motore ha decelerato fino all'arresto, premere OK. Il par.4-64 Setup bypass semiautom. verra riportato automaticamente su Off. II
convertitore di frequenza rimarra in modalita Hand On finché non viene premuto Off o Auto On sul LCP.

Se le frequenze per una determinata banda di risonanza non sono registrate nell'ordine corretto (i valori di frequenza salvati in Velocita bypass a sono
pit alti di quelli in Velocita bypass da), o se non hanno gli stessi numeri di registrazione per Bypass daand Bypass a, tutte le registrazioni saranno eliminate
e verra visualizzato il segquente messaggio: Le aree di velocita rilevate si sovrappongono o non sono determinate completamente. Premere [Cancel] per
annullare.

4-64 Setup bypass semiautom.

Option: Funzione:
[0] * Off Nessuna funz.
[1] Abilitato Awvia il setup del bypass semiautom. e continua con la procedura descritta sopra.
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2.7 Menu principale -1/0 digitali - Gruppo 5
2.7.1 5-** 1/0 digitali

Gruppo di par. per configurare ingressi e uscite digitali.

2.7.2 5-0* Modo 1/0 digitale

Parametri per configurare I'ingresso e |'uscita mediante NPN e PNP.

5-00 Modo 1/0 digitale

Option: Funzione:
Gli ingressi digitali e le uscite digitali programmate sono preprogrammabili per funzionare sia in
sistemi PNP che NPN.

[o] * PNP - attivo a 24V Attivazione sul fronte di salita dell'impulso (0). I sistemi PNP sono collegati con uno stadio di pull-
down a GND.
[1] NPN - attivo a OV Azione sugli impulsi con fronte negativo (1). I sistemi NPN vengono collegati in pull-up a + 24 V

(all'interno del convertitore di frequenza).

NOTA!
Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore € in funzione.

5-01 Modo Morsetto 27

Option: Funzione:
[o] * Ingresso Definisce il morsetto 27 come un ingresso digitale.
[1] Uscita Definisce il morsetto 27 come un'uscita digitale.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzio-

ne.
5-02 Modo Morsetto 29

Option: Funzione:
[o] * Ingresso Definisce il morsetto 29 come un ingresso digitale.
[1] Uscita Definisce il morsetto 29 come un'uscita digitale.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

2.7.3 5-1* Ingr. digitali

Parametri per configurare le funzioni di ingr. per i morsetti di ingresso.
Gli ingressi digitali vengono utilizzati per selezionare varie funzioni nel convertitore di frequenza. Tutti gli ingressi digitali possono essere impostati sulle
seguenti funzioni:

Funzione dell'ingresso digitale Selezionare Morsetto
Nessuna funzione [0] Tutti *mors 32, 33
Ripristino [1] Tutti

Evol. libera neg. [2] Tutti

Ruota lib. e ripr. inv. [3] Tutti

Freno CC neg. [5] Tutti

Stop negato [6] Tutti

Interblocco esterno [7] Tutti
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Funzione dell'ingresso digitale
Avviamento

Avv. su impulso

Inversione

Avv. inversione

Jog

Riferimento preimpostato abilitato
Rif. preimp. bit 0

Rif. preimp. bit 1

Rif. preimp. bit 2
Riferimento congelato

Uscita congelata

Speed up

Speed down

Selez. setup bit 0

Selez. setup bit 1

Ingr. impulsi

Rampa bit 0

Guasto rete (negato)
Abilitaz. avviam.

Avviam. man.

Avviam. autom.

Aumento pot. digit.
Riduzione pot. digit.
Azzeram. pot. digit.

Cont. A (increm.)

Cont. A (decrem.)

Ripristino cont. A

Cont. B (increm.)

Cont. B (decrem.)

Ripristino cont. B

Modo pausa

Riprist. parola manutenzione
Avviamento della pompa primaria
Altern. pompa primaria
Interbl. pompa 1

Interbl. pompa 2

Interbl. pompa 3

Selezionare Morsetto
[8] Tutti *mors 18
[9] Tutti
[10] Tutti *mors 19
[11] Tutti
[14] Tutti *mors 29
[15] Tutti
[16] Tutti
[17] Tutti
[18] Tutti
[19] Tutti
[20] Tutti
[21] Tutti
[22] Tutti
[23] Tutti
[24] Tutti
[32] mors 29,33
[34] Tutti
[36] Tutti
[52]

[53]

[54]

[55] Tutti
[56] Tutti
[57] Tutti
[60] 29,33
[61] 29, 33
[62] Tutti
[63] 29, 33
[64] 29, 33
[65] Tutti
[66]

[78]

[120]

[121]

[130]

[131]

[132]

Tutti = morsetti 18, 19, 27, 29, 32, 33, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ sono morsetti del'MCB 101.

Le funzioni dedicate a un singolo ingresso digitale sono indicate nel parametro relativo.

Tutti gli ingressi digitali possono essere impostati sulle seguenti funzioni:

[0] Nessuna funzione
[1] Ripristino

[2] Evol. libera neg.

[3] Ruota lib. e ripr. inv.
[5] Freno CC neg.

[6] Stop negato

Nessuna reazione ai segnali trasmessi al morsetto.

Ripristina il convertitore di frequenza dopo uno SCATTO/ALLARME. Non tutti gli allarmi possono
essere ripristinati.

Lascia il motore in evoluzione libera. '0' logico => arresto a ruota libera.
(Ingresso digitale di default 27): Arresto a ruota libera, ingresso negato (NC).

Ripristino a arresto a ruota libera, ingresso negato (NC).
Lascia il motore in evoluzione libera e ripristina il convertitore di frequenza. '0' logico => arresto a
ruota libera e ripristino

Ingresso negato per frenatura CC (NC).

Arresta il motore alimentandolo con una corrente CC per un determinato lasso di tempo. Vedere
par. 2-01 fino al par. 2-03. La funzione € attiva soltanto quando il valore nel par. 2-02 & diverso da
0. '0' logico => Frenata CC.

Funzione Stop negato. Genera una funzione di arresto quando il morsetto selezionato passa dal

livello logico ‘1" a *0". L'arresto viene eseguito secondo il tempo rampa selezionato (par. 3-42, par.
3-52, par. 3-62, par. 3-72).

NOTA!

Quando il convertitore di frequenza ¢ al limite della coppia e ha ricevuto un co-
mando di arresto, potrebbe non fermarsi da solo. Per assicurare che il converti-
tore di frequenza si arresti, configurare un'uscita digitale come Coppia /im. e
arresto [27] e collegare questa uscita digitale ad un ingresso digitale che & con-
figurato come evoluzione libera.
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[7] Interblocco esterno Stessa funzione di Arresto a ruota libera, comando attivo basso, ma Interblocco di sicurezza genera
il messaggio di allarme 'guasto esterno' sul display quando il morsetto selezionato & ‘0’ logico. II
messaggio di allarme sara inoltre attivo tramite le uscite digitali e le uscite a rele, se € stata eseguita
la programmazione per Interblocco di sicurezza. E possibile ripristinare I'allarme utilizzando un in-
gresso digitale o il tasto [RESET] se €& stata eliminata la causa dell'interblocco esterno. Puo essere
programmato un ritardo nel par. 22-00, Tempo interblocco esterno. Dopo aver dato un segnale
all'ingresso, la reazione sopra descritta sara ritardata con i tempi impostati nel par. 22-00.

[8] Avviamento Selezionare Avviam. per un comando di avviamento/arresto. '1' logico = avviamento, ‘0’ logico =
arresto.
(Ingresso digitale di default 18).

[9] Awv. su impulso Il motore viene avviato se viene fornito un impulso per almeno 2 ms. Il motore si arresta se viene
attivato Stop (negato).

[10] Inversione Cambia il senso di rotazione dell'albero motore. Selezionare "1" logico per l'inversione. Il segnale di
inversione cambia solo il senso di rotazione. Ma non attiva la funzione di avviamento. Selezionare
entrambe le direzioni nel par. 4-10 Direz. velocita motore.

(ingresso digitale di default 19).

[11] Avv. inversione Utilizzato per I'avviamento/arresto e per l'inversione sullo stesso cavo. Non sono ammessi segnali
di avviamento contemporanei.

[14] Jog Utilizzato per attivare la velocita jog. Vedere il par. 3-11.

(Ingresso digitale di default 29)

[15] Riferimento preimpostato abilitato  Utilizzato per passare dai riferimenti esterni ai riferimenti preimpostati. Si presume che nel par. 3-04
sia stato selezionato Esterno/preimpostato[1]. '0' logico = riferimento esterno attivo; '1' logico = &
attivo uno degli otto riferimenti preimpostati.

[16] Rif. preimp. bit 0 Consente di scegliere uno degli otto riferimenti preimpostati, in base alla tabella seguente.
[17] Rif. preimp. bit 1 Consente di scegliere uno degli otto riferimenti preimpostati, in base alla tabella seguente.
[18] Rif. preimp. bit 2 Consente di scegliere uno degli otto riferimenti preimpostati, in base alla tabella seguente.
Rif. preimp. bit 2 1 0
Rif. preimp. 0 0 0 0
Rif. preimp. 1 0 0 1
Rif. preimp. 2 0 1 0
Rif. preimp. 3 0 1 1
Rif. preimp. 4 1 0 0
Rif. preimp. 5 1 0 1
Rif. preimp. 6 1 1 0
Rif. preimp. 7 1 1 1
[19] Rif. congelato Blocca il riferimento corrente. Il riferimento bloccato € ora il punto che abilita/condiziona I'utilizzo

di Speed up e Speed down. Se vengono utilizzati accelerazione/decelerazione, la variazione di ve-
locita segue sempre la rampa 2 (par. 3-51 e 3-52) nell'intervallo 0 - par. 3-03 Riferimento massi-
mo.

[20] Uscita congelata Blocca la frequenza del motore corrente (Hz). La frequenza motore bloccata & ora il punto che abilita/
condiziona I'utilizzo di Speed up e Speed down. Se vengono utilizzati Speed up/Speed down, la
variazione di velocita segue sempre la rampa 2 (par. 3-51 e 3-52) nell'intervallo 0 - par. 1-23
Frequenza motore.

NOTA!

Se ¢ attivo Uscita congelata, non & possibile arrestare il convertitore di frequenza
mediante un segnale basso di 'avviamento [13]'. Arrestare il convertitore di fre-
quenza tramite un morsetto programmato per Evol. libera neg. [2] o Ruota lib. e

ripr. inv. [3].

[21] Speed up Per il controllo digitale della velocita in accelerazione/decelerazione (potenziometro motore). Atti-
vare questa funzione selezionando Riferimento congelato o Uscita congelata. Se Accelerazione viene
attivato per meno di 400 msec., il riferimento risultante sara aumentato dello 0,1 %. Se Accelera-
zione viene attivato per oltre 400 msec., il riferimento risultante sara aumentato in base alla Rampa
1 nel par. 3-41.

[22] Speed down Stessa funzione di Speed up [21].

64 MG.20.03.06 - VLT® & un marchio registrato di Danfoss



Guida alla programmazione VLT® AQUA DriveM

[23]
[24]

[32]

[34]
[36]
[52]

[53]

[54]

[55]

[56]

[57]

[60]
[61]
[62]
[63]
[64]
[65]
[66]

Selez. setup bit 0
Selez. setup bit 1

Ingr. impulsi

Rampa bit 0
Guasto rete (negato)

Abilitaz. avviam.

Avviam. man.

Avviam. autom.

Aumento pot. digit.

Riduzione pot. digit.

Azzeram. pot. digit.

Cont. A (increm.)
Cont. A (decrem.)
Ripristino cont. A
Cont. B (increm.)
Cont. B (decrem.)
Ripristino cont. B

Modo pausa

Seleziona uno dei quattro setup. Impostare il par. 0-10 Setup attivo su Multi setup.

Stessa funzione della Selez. setup bit 0 [23].
(Ingresso digitale di default 32)

Selezionare Ingr. impulsi se si utilizza una sequenza di impulsi come riferimento o retroazione. La
conversione in scala viene effettuata nel gruppo par 5-5*.

Seleziona quale ingresso usare. '0' logico seleziona rampa 1, mentre '1' logico seleziona rampa 2.
Attiva il par. 14-10 Guasto di rete. Guasto rete negato € attivo in una condizione di '0' logico.

1l morsetto d'ingresso per il quale € stato programmato Abilitazione avviamento deve essere in una
condizione di '1' logico perché venga accettato un comando di avviamento. Abilitazione avviamento
comprende una funzione logica 'AND' legata al morsetto programmato per START [8], Marcia jog
[14] o Uscita congelata [20]; di conseguenza, per avviare il motore € necessario soddisfare en-
trambe le condizioni. Se Abilitazione avviamento € stato programmato su piti morsetti, € sufficiente
che il suo valore sia '1' logico su un solo morsetto perché la funzione venga eseguita. I segnali di
uscita digitale per Ritardo all'avviamento (Start [8], Marcia jog [14] o Uscita congelata [20]) pro-
grammati nel par. 5-3* Uscite digitali, o nel par. 5-4* Rele, non saranno influenzati da Abilitazione
avviamento.

Un segnale applicato mettera il convertitore di frequenza in Modalita manuale come se fosse stato
premuto il pulsante Hand on sul LCP e un normale comando di arresto verra sovrascritto. Se si
disconnette il segnale, il motore verra fermato. Per validare qualsiasi altro comando di avvio, &
necessario assegnare un altro ingresso digitale a Avviamento automatico e deve essere applicato a
questo un segnale. I pulsanti Hand on e Auto on sull'LCP non hanno effetto. Il pulsante Offsull'LCP
sovrascrivera Avvio manuale e Awvio automatico. Premere il pulsante Avvio manuale o Awvio auto-
matico per rendere nuovamente attivi Avwvio manuale e Avvio automatico. Se non c'€ né il segnale
di Awio manuale né quello di Awio automatico, il motore si fermera indipendentemente da qua-
lunque Comando di avviamento applicato. Se il segnale € applicato sia a Avvio manuale che a Avvio
automatico, la funzione sara Awio automatico. Premendo il pulsante Off sull'LCP il motore si arre-
stera indipendentemente dai segnali su Avvio manuale e Awvio automatico.

Un segnale applicato mettera il convertitore di frequenza in Modalita automatica come se fosse stato
premuto il pulsante LCP Auto On. Vedere inoltre Avviamento manuale [53]

Utilizza I'ingresso come segnale AUMENTA per la funzione Potenziometro Digitale descritta nel grup-
po di parametri 3-9*

Utilizza I'ingresso come segnale RIDUCI per la funzione Potenziometro Digitale descritta nel gruppo
di parametri 3-9*

Utilizza I'ingresso per CANCELLARE il riferimento Potenziometro Digitale descritto nel gruppo di pa-
rametri 3-9*

(Solo morsetto 29 o 33) Ingresso per il conteggio incrementale nel contatore SLC.
(Solo morsetto 29 o 33) Ingresso per il conteggio in decremento nel contatore SLC.
Ingresso per il ripristino del contatore A.

(Solo morsetto 29 e 33) Ingresso per il conteggio incrementale nel contatore SLC.
(Solo morsetto 29 e 33) Ingresso per il conteggio in decremento nel contatore SLC.
Ingresso per il ripristino del contatore B.

Mettera il convertitore di frequenza in Modo pausa (vedere il par. 22-4*, Modo pausa). Reagisce in
corrispondenza del fronte di salita del segnale!

2 Descrizione dei parametri

[78] Riprist. parola manutenz. preventiva Ripristina tutti i dati nel par. 16-96, Parola manutenzione, a 0.
Le opzioni di impostazione seguenti sono tutte relazionate al Controllore in cascata. Schemi circuitali e impostazioni per il parametro, vedere gruppo 25-

** per ulteriori dettagli.

[120] Avviamento della pompa primaria Avwvia/Arresta la pompa primaria (controllata dal convertitore di frequenza). L'avviamento richiede
che anche il segnale di Avvio del sistema sia stato applicato per es. a uno degli ingressi digitali
impostati per Awvio [8]!
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2 Descrizione dei parametri

[121]

[130 - 138] Interblocco pompa 1 - Interblocco

Altern. pompa primaria

pompa 9

MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

Causa l'alternanza della pompa primaria in un controllore in cascata. Alternanza pompa primaria,
par. 25-50, deve essere impostato su In fase di comando [2] o In fase di attivazione o comando
[3]. Evento di alternanza, par. 25-51, pud essere impostato su una delle quattro opzioni.

Per le 9 opzioni di impostazione sopra, par. 25-10, Interblocco pompa, deve essere impostato su
On [1]. La funzione dipendera anche dall'impostazione nel par. 25-06, Pompa primaria fissa. Se
impostato su Ao [0], Pompa 1 si riferisce alla pompa comandata dal relé RELE 1 ecc. Se impostato
su S/[1], Pompa 1 si riferisce solo alla pompa comandata dal convertitore di frequenza (senza alcuno
dei rel@ integrati interessati) e Pompa 2 alla pompa comandata dal relé RELE 1. La pompa a velocita
variabile (lead) non puo essere interbloccato nel controllore in cascata di base.

Vedere tabella in basso:

Impostazione nel Par. 5-1* Impostazione nel Par. 25-06
[0] No [1]Si

Comandato da relé RELE 1 | Controllato dal convertitore di

[130] Interblocco Pompa 1
(solo se non €& la pompa pri- frequenza

maria) (non puo essere interbloccato)

[131] Interblocco Pompa 2

Comandato da RELE 2

Comandato da RELE 1

[132] Interblocco Pompa 3

Comandato da RELE 3

Comandato da RELE 2

[133] Interblocco Pompa 4

Comandato da RELE 4

Comandato da RELE 3

[134] Interblocco Pompa 5

Comandato da RELE 5

Comandato da RELE 4

[135] Interblocco Pompa 6

Comandato da RELE 6

Comandato da RELE 5

[136] Interblocco Pompa 7

Comandato da RELE 7

Comandato da RELE 6

[137] Interblocco Pompa 8

Comandato da RELE 8

Comandato da RELE 7

[138] Interblocco Pompa 9

Comandato da RELE 9

Comandato da RELE 8

5-10 Ingr. digitale morsetto 18

Option:
[0]

[1]

[2]

[31

[5]

(61

(7]

[81*

[9]

[10]
[11]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[34]

66

Nessuna funzione
Ripristino

Evol. libera neg.
Ruota lib. e ripr. inv.
Freno CC neg.

Stop (negato)
Interblocco esterno

Avviam.

Avv. a impulsi
Inversione

Awv. inversione
Jog

Rif. preimp. abil.
Rif. preimp. bit 0
Rif. preimp. bit 1
Rif. preimp. bit 2
Blocco riferimento
Blocco uscita
Speed up

Speed down
Selez. setup bit 0
Selez. setup bit 1
Rampa bit 0

Funzione:

Stesse opzioni e funzioni di par. 5-1*, eccetto per Ingr. impulsi.
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Guida alla programmazione VLT® AQUA DriveM 2 Descrizione dei parametri

[36] Guasto rete (negato)

[52] Abilitaz. avviam.

[54] Avviam. autom.

[56] Riduzione pot. digit.

[62] Ripristino cont. A

[66] Pausa motore

[120] Avviam. pompa di comando

[130] Interbl. pompa 1

[132] Interbl. pompa 3

5-11 Ingr. digitale morsetto 19

Option: Funzione:

[1] Ripristino

[3] Ruota lib. e ripr. inv.

[6] Stop (negato)

[8] Avviam.

[10] Inversione

[14] Jog

[16] Rif. preimp. bit 0

[18] Rif. preimp. bit 2

[20] Blocco uscita

[22] Speed down

[24] Selez. setup bit 1

[36] Guasto rete (negato)

[52] Abilitaz. avviam.
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2 Descrizione dei parametri MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

[54] Avviam. autom.

[56] Riduzione pot. digit.

[62] Ripristino cont. A

[66] Pausa motore

[120] Avviam. pompa di comando

[130] Interbl. pompa 1

[132] Interbl. pompa 3

5-12 Ingr. Digitale morsetto 27
Option: Funzione:

[0] * Nessuna funzione

[2] Evol. libera neg.

[5] Freno CC neg.

[7] Interblocco esterno

[9] Awv. a impulsi

[11] Avv. inversione

[15] Rif. preimp. abil.

[17] Rif. preimp. bit 1

[19] Blocco riferimento

[21] Speed up

[23] Selez. setup bit 0

[34] Rampa bit 0

[37] Modalita incendio

[53] Avviam. man.

[55] Aumento pot. digit.
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Guida alla programmazione VLT® AQUA DriveM 2 Descrizione dei parametri

[57] Azzeram. pot. digit.

[65] Ripristino cont. B

[78] Riprist. parola manutenz. preventiva

[121] Altern. pompa primaria

[131] Interbl. pompa 2

5-13 Ingr. digitale morsetto 29
Option: Funzione:

[1] Ripristino

[3] Ruota lib. e ripr. inv.

[6] Stop (negato)

[8] Avviam.

[10] Inversione

[14] * Jog Stesse opzioni e funzioni del par. 5-1*.

[16] Rif. preimp. bit 0

[18] Rif. preimp. bit 2

[20] Blocco uscita

[22] Speed down

[24] Selez. setup bit 1

[32] Ingr. impulsi

[36] Guasto rete (negato)

[52] Abilitaz. avviam.

[54] Avviam. autom.

[56] Riduzione pot. digit.

[60] Cont. A (increm.)
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2 Descrizione dei parametri MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

[62] Ripristino cont. A

[64] Cont. B (decrem.)

[66] Pausa motore

[120] Avviam. pompa di comando

[130] Interbl. pompa 1

[132] Interbl. pompa 3

5-14 Ingr. digitale morsetto 32

Option: Funzione:

[1] Ripristino

[3] Ruota lib. e ripr. inv.

[6] Stop (negato)

[8] Avviam.

[10] Inversione

[14] Jog

[16] Rif. preimp. bit 0

[18] Rif. preimp. bit 2

[20] Blocco uscita

[22] Speed down

[24] Selez. setup bit 1

[36] Guasto rete (negato)

[52] Abilitaz. avviam.

[54] Avviam. autom.

[56] Riduzione pot. digit.

[62] Ripristino cont. A
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[66] Pausa motore

[120] Avviam. pompa di comando

[130] Interbl. pompa 1

[132] Interbl. pompa 3

5-15 Ingr. digitale morsetto 33
Option: Funzione:

[1] Ripristino

[3] Ruota lib. e ripr. inv.

[6] Stop (negato)

[8] Avviam.

[10] Inversione

[14] Jog

[16] Rif. preimp. bit 0

[18] Rif. preimp. bit 2

[20] Blocco uscita

[22] Speed down

[24] Selez. setup bit 1

[32] Ingr. impulsi

[36] Guasto rete (negato)

[52] Abilitaz. avviam.

[54] Avviam. autom.

[56] Riduzione pot. digit.

[60] Cont. A (increm.)

[62] Ripristino cont. A
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2 Descrizione dei parametri MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

[64] Cont. B (decrem.)

[66] Pausa motore

[120] Avviam. pompa di comando

[130] Interbl. pompa 1

[132] Interbl. pompa 3

5-16 Ingr. digitale morsetto X30/2
Option: Funzione:

[1] Ripristino

[3] Ruota lib. e ripr. inv.

[6] Stop (negato)

[8] Avviam.

[10] Inversione

[14] Jog

[16] Rif. preimp. bit 0

[18] Rif. preimp. bit 2

[20] Blocco uscita

[22] Speed down

[24] Selez. setup bit 1

[36] Guasto rete (negato)

[52] Abilitaz. avviam.

[54] Avviam. autom.

[56] Riduzione pot. digit.

[62] Ripristino cont. A
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[66] Pausa motore

[120] Avviam. pompa di comando

[130] Interbl. pompa 1

[132] Interbl. pompa 3

5-17 Ingr. digitale morsetto X30/3
Option: Funzione:

[1] Ripristino

[3] Ruota lib. e ripr. inv.

[6] Stop (negato)

[8] Avviam.

[10] Inversione

[14] Jog

[16] Rif. preimp. bit 0

[18] Rif. preimp. bit 2

[20] Blocco uscita

[22] Speed down

[24] Selez. setup bit 1

[36] Guasto rete (negato)

[52] Abilitaz. avviam.

[54] Avviam. autom.

[56] Riduzione pot. digit.

[62] Ripristino cont. A

[66] Pausa motore
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2 Descrizione dei parametri MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

[120] Avviam. pompa di comando

[130] Interbl. pompa 1

[132] Interbl. pompa 3

5-18 Ingr. digitale morsetto X30/4
Option: Funzione:

[1] Ripristino

[3] Ruota lib. e ripr. inv.

[6] Stop (negato)

[8] Avviam.

[10] Inversione

[14] Jog

[16] Rif. preimp. bit 0

[18] Rif. preimp. bit 2

[20] Blocco uscita

[22] Speed down

[24] Selez. setup bit 1

[36] Guasto rete (negato)

[52] Abilitaz. avviam.

[54] Avviam. autom.

[56] Riduzione pot. digit.

[62] Ripristino cont. A

[66] Pausa motore

[120] Avviam. pompa di comando
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[121]
[130]
[131]
[132]

Altern. pompa primaria
Interbl. pompa 1
Interbl. pompa 2
Interbl. pompa 3

2.7.4 5-3* Uscite digitali

2 Descrizione dei parametri

Parametri per configurare le funzioni di uscita digitale per i morsetti di uscita. Le 2 uscite digitali a stato solido sono comuni per i morsetti 27 e 29.

Impostare la funzione 1/O per il morsetto 27 nel par. 5-01 Modo Morsetto 27, e impostare la funzione I/O per il morsetto 29 nel par. 5-02 Modo Morsetto

29.

Questi parametri non possono essere regolati mentre il motore € in funzione.

E possibile programmare le uscite digitali mediante queste funzioni:

[0]
(1]
[2]
[3]
[4]

[5]
[6]

(8]

[9]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]

[21]

[25]

[26]

[27]

[28]
[29]

Nessuna funzione
Comando pronto
Conv. freq. pronto
Conv. freq. pr. / rem.

Standby / nessun avviso

In funzione

In marcia/no avviso

Mar.in range/n. avv.
Allarme

Allarme o avviso

Al lim. coppia

Fuori campo corrente
Sotto corrente, bassa
Sopra corrente, alta
F. campo velocita
Sotto velocita, bassa
Sopra velocita, alta
Fuori dall'intervento di retroazione
Sotto retroaz. bassa

Sopra retroaz. alta

Avviso termico

Inversione

Bus OK

Coppia lim. e arresto

Freno, nessun avviso

Fr.pronto, no gu.

Impostazione di default per tutte le uscite digitali e uscite relé

La scheda di controllo riceve tensione.

1l convertitore di frequenza & pronto per il funzionamento e alimenta la scheda di controllo.
1l convertitore di frequenza € pronto per il funzionamento ed € in modalita Auto On.

1l convertitore di frequenza € pronto per funzionare. Non & stato trasmesso alcun comando di av-
viamento o di arresto (avviamento/ disabilitazione). Non sono presenti avvisi.

Motore in marcia.

La velocita di uscita € maggiore della velocita impostata nel par. 1-81 Velocita minima per funzione
di arresto [giri/min]. Il motore & in funzione e non ci sono avvisi.

Il motore gira alla velocita di riferimento.

L'uscita € attivata da un allarme. Non sono presenti avvisi.

L'uscita & attivata da un allarme o da un avviso.

E stato superato il limite di coppia impostato nel par. 4-16 o par. 1-17.

La corrente del motore & al di fuori dell'intervallo impostato nel par. 4-18.

La corrente del motore & inferiore a quella impostata nel par. 4-50.

La corrente del motore & superiore a quella impostata nel par. 4-51.

La frequenza di uscita € al di fuori dei limiti impostati nel par. 4-52 e nel par. 4-53.
La velocita di uscita € inferiore al valore impostato nel par. 4-52.

La velocita di uscita & superiore al valore impostato nel par. 4-53.

Il campo di retroazione viene impostato nei par 4-56 e 4-57.

La retroazione € al di sotto del limite programmato nel par. 4-56 Awviso retroazione bassa.

1l segnale di retroazione ¢ al di sopra del limite programmato nel par. 4-57 Awviso retroazione al-
ta.

E attivo I'avviso termico se & stato superato il limite di temperatura nel motore, nel convertitore di
frequenza, nella resistenza di frenatura o nel termistore.

Inversione. '1' logico = relé attivato, 24 V CC quando il motore ruota in senso orario. '0' logico =
relé non attivato, nessun segnale quando il motore ruota in senso antiorario.

Comunicazione attiva (nessun timeout) mediante la porta di comunicazione seriale.

Utilizzato quando si esegue un arresto in evoluzione libera e in condizioni di limite della coppia. II
segnale & '0' logico se il convertitore di frequenza ha ricevuto un segnale di arresto ed ¢ al limite di
coppia.

1l freno €& attivo e non ci sono avvisi.

1l freno & pronto per funzionare e non ci sono guasti.
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[30]

[35]
[40]
[41]
[42]
[45]
[46]
[47]
[55]
[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

[71]

[72]

[73]

[74]1

[75]

[80]

[81]

[82]

[83]

[84]

76

Guasto freno (IGBT)

Interblocco esterno

Fuori campo rif.

Sotto riferimento, basso

Sopra riferimento, alto

Com. bus

Controllore bus 1 se timeout

Controllore bus 0 se timeout

Uscita a impulsi

Comparatore 0

Comparatore 1

Comparatore 2

Comparatore 3

Comparatore 4

Comparatore 5

Regola logica 0

Regola logica 1

Regola logica 2

Regola logica 3

Reg. log. 4

Reg. log. 5

Uscita digitale SL A

Uscita digitale SL B

Uscita digitale SL C

Uscita digitale SL D

Uscita digitale SL E

MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

L'uscita & un "1" logico quando I'IGBT di frenatura € cortocircuitato. Utilizzare questa funzione per
proteggere il convertitore di frequenza in caso di guasti nei moduli dei freni. Utilizzare l'uscita o il
rele per scollegare la tensione di rete dal convertitore di frequenza.

Interblocco esterno viene attivato mediante uno degli ingressi digitali.

Vedere il gruppo par. 13-1*. Se il Comparatore 0 viene valutato come TRUE, I'uscita aumentera.
Altrimenti sara bassa.

Vedere il gruppo par. 13-1*. Se il Comparatore 2 viene valutato come TRUE, I'uscita aumentera.
Altrimenti sara bassa.

Vedere il gruppo par. 13-1*. Se il Comparatore 2 viene valutato come TRUE, I'uscita aumentera.
Altrimenti sara bassa.

Vedere il gruppo par. 13-1*. Se il Comparatore 3 viene valutato come TRUE, I'uscita aumentera.
Altrimenti sara bassa.

Vedere il gruppo par. 13-1*. Se il Comparatore 4 viene valutato come TRUE, I'uscita aumentera.
Altrimenti sara bassa.

Vedere il gruppo par. 13-1*. Se il Comparatore 4 viene valutato come TRUE, I'uscita aumentera.
Altrimenti sara bassa.

Vedere il gruppo par. 13-4*. Se la Regola logica 0 viene valutata come TRUE, I'uscita aumentera.
Altrimenti sara bassa.

Vedere il gruppo par. 13-4*. Se la Regola logica 1 viene valutata come TRUE, I'uscita aumentera.
Altrimenti sara bassa.

Vedere il gruppo par. 13-4*. Se la Regola logica 2 viene valutata come TRUE, I'uscita aumentera.
Altrimenti sara bassa.

Vedere il gruppo par. 13-4*. Se la Regola logica 3 viene valutata come TRUE, I'uscita aumentera.
Altrimenti sara bassa.

Vedere il gruppo par. 13-4*. Se la Regola logica 4 viene valutata come TRUE, I'uscita aumentera.
Altrimenti sara bassa.

Vedere il gruppo par. 13-4*. Se la Regola logica 5 viene valutata come TRUE, I'uscita aumentera.
Altrimenti sara bassa.

Vedere il par. 13-52 Azione regolatore SL. L'ingresso aumentera ogni qualvolta viene eseguita I'A-
zione Smart Logic [38] Imp. usc. dig. A alta. L'ingresso diminuira ogni qualvolta viene eseguita
I'Azione Smart Logic [32] Imp. usc. dig. A bassa.

Vedere il par. 13-52 Azione regolatore SL. L'ingresso aumentera ogni qualvolta viene eseguita I'A-
zione Smart Logic [39] Imp. usc. djg. A alta. L'ingresso diminuira ogni qualvolta viene eseguita
I'Azione Smart Logic [33] Imp. usc. dig. A bassa.

Vedere il par. 13-52 Azione Controllo. L'ingresso aumentera ogni qualvolta viene eseguita I'Azione
Smart Logic [40] Imp. usc. dig. A alta. L'ingresso diminuira ogni qualvolta viene eseguita I'Azione
Smart Logic [34] Imp. usc. dig. A bassa.

Vedere il par. 13-52 Azione regolatore SL. L'ingresso aumentera ogni qualvolta viene eseguita I'A-
zione Smart Logic [41] Imp. usc. dig. A alta. L'ingresso diminuira ogni qualvolta viene eseguita
I'Azione Smart Logic [35] Imp. usc. dig. A bassa.

Vedere il par. 13-52 Azione regolatore SL. L'ingresso aumentera ogni qualvolta viene eseguita I'A-
zione Smart Logic [42] Imp. usc. dig. A alta. L'ingresso diminuira ogni qualvolta viene eseguita
I'Azione Smart Logic [36] Imp. usc. dig. A bassa.
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[85]

[160]

[161]

[165]

[166]

[167]

[168]

[169]

[180]

[181]

[190]

[191]

[192]
[193]
[194]

[195]

Uscita digitale SL F

Nessun allarme

Inversione attiva

Rif. locale attivo

Rif. remoto attivo

Com. di avv. attivo

Conv.freq.mod.man

Conv.freg.mod.auto

Errore orologio

Manutenzione preventiva

Portata nulla

Funzione pompa a secco

Fine curva
Modo pausa

Cinghia rotta

Controllo valvola bypass

Vedere il par. 13-52 Azione regolatore SL. L'ingresso aumentera ogni qualvolta viene eseguita I'A-
zione Smart Logic [43] Imp. usc. djg. A alta. L'ingresso diminuira ogni qualvolta viene eseguita
I'Azione Smart Logic [37] Imp. usc. dig. A bassa.

L'uscita aumenta se non € presente alcun allarme.

L'uscita & alta ogni qualvolta il convertitore di frequenza ruota in senso antiorario (il prodotto logico
dei bit di stato 'In funzione' AND 'Inversione').

L'uscita sara alta se il par. 3-13 Sito di riferimento = [2] “Locale” o se il par. 3-13 Sjto di riferimen-
to = [0] Collegato a Manuale / Autom. sono attivi contemporaneamente mentre I'LCP & in modalita
manuale.

L'uscita sara alta se il par. 3-13 Sito di riferimento = Remoto [1] o Collegato a Manuale / Autom.
[0] sono attivi mentre I'LCP € in modalita [Auto on].

L'uscita aumenta ogni qualvolta & presente un comando di avviamento attivo (cioé mediante una
connessione bus a ingresso digitale o [Hand on] o [Auto on]).

NOTA!
Tutti i comandi di arresto/evoluzione a ruota libera devono essere inattivi.

L'uscita aumenta ogni qualvolta il convertitore di frequenza & in modalita manuale (come indicato
dalla luce del LED in alto [Hand on]).

L'uscita aumenta ogni qualvolta il convertitore di frequenza & in modalita manuale (come indicato
dalla luce del LED in alto [Auto on]).

La funzione orologio € stata reimpostata ai valori predefiniti (2000-01-01) a causa di una caduta di
tensione.

Uno o pit degli Interventi di manutenzione preventiva nel par. 23-10, Elemento soggetto a manu-
tenzione preventiva, ha superato il tempo per l'intervento specificato nel par. 23-11, Intervento di
manutenzione.

Una situazione di Portata nulla o di Velocita minima é stata rilevata se abilitata in Rilevam. velocita

minima par. 22-21 e/o Rilevam. assenza di portata, par. 22-22.

E stata rilevata una condizione di funz. a secco pompa. Questa funzione deve essere abilitata nel
par. 22-26, Funzionamento a secco della pompa.

Attivo quando & presente una condizione di Fine curva.
Il convertitore di frequenza/sistema € entrato in modo pausa. Vedere Modo pausa, par. 22-4*.

E stata rilevata una condizione di cinghia rotta. Questa funzione deve essere abilitata nel par. 22-60,
Rilevamento cinghia rotta.

Il comando valvola bypass (uscita digitale / relé nel convertitore di frequenza) viene utilizzato af-
finché i sistemi di compressione scarichino il compressore durante I'avviamento utilizzando una
valvola di bypass. Dopo il comando di avviamento, la valvola di bypass sara aperta finché il con-
vertitore di frequenza raggiunge il Limite basso velocita del motore, par. 4-11). Dopo il raggiungi-
mento del limite la valvola di bypass verra chiusa, permettendo al compressore di funzionare
normalmente. Questa procedura non verra attivata nuovamente prima di un nuovo avviamento e
la velocita del convertitore di frequenza & zero durante la ricezione del segnale di avviamento.
Ritardo avviamento, par. 1-71 puo essere utilizzato per ritardare |'avviamento del motore. Il principio
di controllo della valvola di bypass:

Velocita ToAZIIIY

Tempc

Tempe

Avviament to Afresto Tempc
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2 Descrizione dei parametri

Le opzioni di impostazione seguenti sono tutte relazionate al Controllore in cascata.
Schemi circuitali e impostazioni per il parametro, vedere gruppo 25-** per ulteriori dettagli.

[199] Riempimento tubo Attivo quando la funzione Riempimento tubo € operativa. Vedere il par. 29-0%*.

[200] Piena capacita Tutte le pompe funzionano a piena velocita

[201] Pompa 1 in funzione Una o pili pompe controllate dal controllore in cascata sono in funzione. Il funzionamento dipendera
anche dall'impostazione di Pompa primaria fissa, par. 25-06. Se impostato su Ao [0] Pompa 1 si
riferisce alla pompa comandata dal relé RELE 1 ecc. Se impostato su S/[1], Pompa 1 si riferisce solo
alla pompa comandata dal convertitore di frequenza (senza alcuno dei relé integrati interessati) e
Pompa 2 alla pompa comandata dal relé RELE 1. Vedere tabella in basso:

[202] Pompa 2 in funzione Vedere [201]

[203] Pompa 3 in funzione Vedere [201]

Impostazione nel Par. 5-3* Impostazione nel Par. 25-06
[0] No [11si

Comandato da RELE 1

[200] Pompa 1 in esecuzione

Controllato dal convertitore di frequenza

[201] Pompa 2 in esecuzione

Comandato da RELE 2

Comandato da RELE 1

[203] Pompa 3 in esecuzione

Comandato da RELE 3

Comandato da RELE 2

5-30 Uscita dig. morsetto 27

Option: Funzione:
[0] * Nessuna funzione Stesse opzioni e funzioni del par. 5-3*.
[1] Comando pronto

[2] Conv. freq. pronto

[3] Conv. freq. pr. / rem.

[4] Standby / nessun avviso

[5] In funzione

[6] In marcia/no avviso

[8] Mar./rif. rag./n. awv.

[9] Allarme

[10] Allarme o avviso

[11] Al lim. coppia

[12] Fuori interv.di corr.

[13] Sotto corrente, bassa

[14] Sopra corrente, alta

[15] Fuori dall'intervallo di velocita
[16] Sotto velocita, bassa

[17] Sopra velocita, alta

[18] Fuori campo retroaz.

[19] Sotto retroaz. bassa

[20] Sopra retroaz. alta

[21] Termica Avviso

[25] Invers.

[26] Bus OK

[27] Coppia lim.&arresto

[28] Freno, ness. awv.

[29] Fr.pronto, no gu.

[30] Guasto freno (IGBT)

[35] Interblocco esterno
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[41] Sotto rif., basso

[45] Com. bus

[47] Com. bus, 0 se T/O

[60] Comparatore 0

[62] Comparatore 2

[64] Comparatore 4

[70] Regola logica 0

[72] Regola logica 2

[74] Reg. log. 4

[80] Uscita digitale SL A

[82] Uscita digitale SL C

[84] Uscita digitale SL E

[160] Nessun allarme

[165] Rif. locale attivo

[167] Com. di awv. attivo

[169] Modalita automatica

[181] Manut. preventiva

[191] Funzione pompa a secco

[193] Modo pausa

[195] Controllo valvola bypass

[197] Mod. inc. era attiva

[200] Piena capacita

[202] Pompa 2 in funzione
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5-31 Uscita dig. morsetto 29
Option: Funzione:

[1] Comando pronto

[3] Conv. freq. pr. / rem.

[5] In funzione

[8] Mar./rif. rag./n. awv.

[10] Allarme o avviso

[12] Fuori interv.di corr.

[14] Sopra corrente, alta

[16] Sotto velocita, bassa

[18] Fuori campo retroaz.

[20] Sopra retroaz. alta

[25] Invers.

[27] Coppia lim.&arresto

[29] Fr.pronto, no gu.

[35] Interblocco esterno

[41] Sotto rif., basso

[45] Com. bus

[47] Com. bus, 0 se T/O

[60] Comparatore 0

[62] Comparatore 2

[64] Comparatore 4

[70] Regola logica 0

[72] Regola logica 2
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[74] Reg. log. 4

[80] Uscita digitale SL A

[82] Uscita digitale SL C

[84] Uscita digitale SL E

[160] Nessun allarme

[165] Rif. locale attivo

[167] Com. di awv. attivo

[169] Modalita automatica

[181] Manut. preventiva

[191] Funzione pompa a secco

[193] Modo pausa

[195] Controllo valvola bypass

[197] Mod. inc. era attiva

[200] Piena capacita

[202] Pompa 2 in funzione

5-32 Uscita dig. mors. X30/6 (MCB 101)
Option: Funzione:

[1] Comando pronto

[3] Conv. freq. pr. / rem.

[5] In funzione

[8] Mar./rif. rag./n. awv.

[10] Allarme o avviso

[12] Fuori interv.di corr.
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[14] Sopra corrente, alta

[16] Sotto velocita, bassa

[18] Fuori campo retroaz.

[20] Sopra retroaz. alta

[25] Invers.

[27] Coppia lim.&arresto

[29] Fr.pronto, no gu.

[35] Interblocco esterno

[41] Sotto rif., basso

[45] Com. bus

[47] Com. bus, 0 se T/O

[60] Comparatore 0

[62] Comparatore 2

[64] Comparatore 4

[70] Regola logica 0

[72] Regola logica 2

[74] Reg. log. 4

[80] Uscita digitale SL A

[82] Uscita digitale SL C

[84] Uscita digitale SL E

[160] Nessun allarme

[165] Rif. locale attivo

[167] Com. di awv. attivo

[169] Modalita automatica
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[181] Manut. preventiva

[191] Funzione pompa a secco

[193] Modo pausa

[195] Controllo valvola bypass

[197] Mod. inc. era attiva

[200] Piena capacita

[202] Pompa 2 in funzione

5-33 Uscita dig. mors. X30/7 (MCB 101)
Option: Funzione:

[1] Comando pronto

[3] Conv. freq. pr. / rem.

[5] In funzione

[8] Mar./rif. rag./n. awv.

[10] Allarme o avviso

[12] Fuori interv.di corr.

[14] Sopra corrente, alta

[16] Sotto velocita, bassa

[18] Fuori campo retroaz.

[20] Sopra retroaz. alta

[25] Invers.

[27] Coppia lim.&arresto

[29] Fr.pronto, no gu.

[35] Interblocco esterno
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[41] Sotto rif., basso

[45] Com. bus

[47] Com. bus, 0 se T/O

[61] Comparatore 1

[63] Comparatore 3

[65] Comparatore 5

[71] Regola logica 1

[73] Regola logica 3

[75] Reg. log. 5

[81] Uscita digitale SL B

[83] Uscita digitale SL D

[85] Uscita digitale SL F

[161] Inversione attiva

[166] Rif. remoto attivo

[168] Modalita manuale

[180] Errore orologio

[190] Portata nulla

[192] Fine curva

[194] Cinghia rotta

[200] Piena capacita

[202] Pompa 2 in funzione

2.7.5 5-4* Relé

Parametri per configurare la temporizzazione e le funzioni di uscita per i rele.
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5-40 Funzione relé

Array [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Rele 7 [6], Rele 8 [7], Relé 9 [8])

Selezionare le opzioni per definire la funzione dei rele.
La selezione di ciascun relé meccanico & realizzata in un parametro array.

[1] Comando pronto

[3] Conv. freq. pr. / rem.

[5] * In funzione

[8] Mar./rif. rag./n. awv.

[10] Allarme o avviso

[12] Fuori interv.di corr.

[14] Sopra corrente, alta

[16] Sotto velocita, bassa

[18] Fuori campo retroazione

[20] Sopra retroaz. alta

[25] Inversione

[27] Coppia lim.&arresto

[29] Fr.pronto, no gu.

[35] Interblocco esterno

[37] Bit 12 par. di contr.

[41] Sotto rif., basso

[45] Com. bus

[47] Com. bus, 0 se T/O

[61] Comparatore 1

[63] Comparatore 3
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[65] Comparatore 5

[71] Regola logica 1

[73] Regola logica 3

[75] Reg. log. 5

[81] Uscita digitale SL B

[83] Uscita digitale SL D

[85] Uscita digitale SL F

[161] Inversione attiva

[166] Rif. remoto attivo

[168] Conv.freq.mod.man.

[180] Errore orologio

[190] Portata nulla

[192] Fine curva

[194] Cinghia rotta

[199] Riempimento tubo

[212] Pompa a cascata2

[223] Allarme, scatto bloccato

5-41 Ritardo attiv., relé
Array [8] (relé 1 [0], relé 2 [1], rele 3 [2],rele 4 [3], relé 5 [4], relé 6 [5], rele 7 [6], relé 8 [7], rele 9 [8])

Range: Funzione:
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130BA171.10

Evento

selezionato | H
: I
I I
Uscita ! |
rele ] s 2
e )
Ritardo attivazione Ritardo disattivazione
P5-41 P 5-42
|
Evento !
selezionato | |
i i
1 1
Uscita ! 1
rele ! ]
1 1

e
Ritardo attivazione
P 5-41

5-42 Ritardo disatt., rele
Array [8] (relé 1 [0], rele 2 [1], relé 3 [2],relé 4 [3], relé 5 [4], relé 6 [5], relé 7 [6], relé 8 [7], relé 9 [8])
Range: Funzione:

0.01 s* [0.01 - 600.00 s] Imp. il ritardo del tempo di disatt. dei relé. Scegliere uno dei relé meccanici disponibili e MCO 105
in una funzione array. Vedere par. 5-40 Funzione relé.

130BA172.10

|
!
Evento I_I 1
selezionato ! i |
: P
I I 1
Uscita ! | |
rele ! ! | i
—»! —p
Ritardo Ritardo
attivazione disattivazione
P 5-41 P 5-42

Se la condizione dell'Evento selezionato cambia prima che il timer di ritardo di attivazione o disattivazione scada, I'uscita relé non viene effettuata.

2.7.6 5-5* Ingr. impulsi

I par. degli ingr. ad impulsi sono utilizz. per selez. una finestra adeguata per I'area del rif. digitale config. la conv. in scala e le impost. del filtro per gli
ingr. digitali. I mors.di ingr. 29 o 33 agiscono come ingr. di rif. di freq. Impostare il morsetto 29 (par.5-13 Ingr. digitale morsetto 29) o il morsetto 33
(par.5-15 Ingr. digitale morsetto 33) su Ingr. impulsi [32]. Se il morsetto 29 viene utilizzato come ingresso, par.5-02 Modo Morsetto 29 deve essere
impostato su Ingresso [0].

Ref. 15UBAU76.1U
[giri/min.]“

Valore di
rif. alto -
P 5-53/
p 5-58

rif. basso
P 5-52/
p 5-57

—

|
|
|
Valore di I
|
|
T

T -
Freq. bassa Freq. alta Ingressc
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]

P 5-55 P 5-56
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5-50 Frequenza bassa morsetto 29
Range: Funzione:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Impostare il limite di bassa freq. corrisp. alla vel. bassa dell'albero mot. (cioé al val. di rif. basso) in
par.5-52 Rif. basso/val. retroaz. morsetto 29. Fare rif. alla fig. in questa sez.

5-51 Frequenza alta mors. 29

Range: Funzione:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Impostare il limite alto della freq. corrisp. al valore alto della velocita all'albero mot. in par.5-53 Rif.
alto/val. retroaz. morsetto 29.

5-52 Rif. basso/val. retroaz. morsetto 29
Range: Funzione:

0.000 N/A* [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Imp. il limite del val. di rif. basso [giri/min.] per la vel. dell'albero mot. E anche il valore di retroazione
minimo, fare riferimento anche a par.5-57 Rif. basso/val. retroaz. morsetto 33.

5-53 Rif. alto/val. retroaz. morsetto 29

Range: Funzione:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Impostare il valore di riferimento massimo [giri/min.] per la velocita dell'albero motore e il valore di
A* retroazione massimo, vedi anche par.5-58 Rif. alto/val. retroaz. morsetto 33.

5-54 Tempo costante del filtro impulsi #29

Range: Funzione:

100 ms* [1-1000 ms] Imp. la cost. di tempo per il filtro imp. Il filtro impulsi smorza le oscillazioni del segnale di retroazione,
molto utile nel caso di sistema con molti disturbi. Un valore elevato implica un maggiore smorza-
mento ma aumenta anche il ritardo nel filtro.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

5-55 Frequenza bassa morsetto 33
Range: Funzione:

z - z mpostare la bassa frequenza corrisp. alla vel. bassa dell'albero mot. (cioé al val. di rif. basso) in
100 Hz* [0 - 110000 Hz] I la b fi i lla vel. b dell'alb (cioé al val. di rif. basso) i
par.5-57 Rif. basso/val. retroaz. morsetto 33.

5-56 Frequenza alta mors. 33
Range: Funzione:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Impostare I'alta frequenza corrisp. al valore alto della velocita all'albero motore in par.5-58 Rif. alto/
val. retroaz. morsetto 33.

5-57 Rif. basso/val. retroaz. morsetto 33

Range: Funzione:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Impostare il valore di rif. basso [giri/min.] per la velocita dell'albero motore. E anche il val. di retroaz.
minimo, vedere anche par.5-52 Rif. basso/val. retroaz. morsetto 29.

5-58 Rif. alto/val. retroaz. morsetto 33

Range: Funzione:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Impostare il valore di riferim. max [RPM] per la velocita dell'albero mot. Vedere anche par.5-53 Rif:
A* alto/val. retroaz. morsetto 29.

5-59 Tempo costante del fitro impulsi #33
Range: Funzione:

100 ms* [1-1000 ms] Imp. la cost. di tempo per il filtro imp. Le oscillaz. sul segnale di retroaz. dal regolatore sono smorzate
da un filtro passa-basso in modo da ridurne l'influenza
E utile soprattutto in presenza di molti disturbi. Questo parametro non pud essere regolato mentre
il motore & in funzione.
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2.7.7 5-6* Uscite digitali

Par. per configurare le funz. di conversione in scala e di uscita delle uscite digitali. Le uscite digitali sono assegnate ai morsetti 27 o 29. Selez. il mors.

27 come uscita nel par. 5-01 e il 29 come uscita nel par. 5-02.

2 Descrizione dei parametri

2

Valore di uscita

A

Valore di uscita

alto 4 - — —

P 5-60(term27)
P 5-63(term29)

130BA089.1

L8

Freq. alta Uscita
P 5-62(term27) [Hz]
P 5-65(term29)

Opzioni per la lettura delle variabili di uscita:

[0] *
[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[108]
[113]
[114]
[115]

Nessuna funzione
Com. bus

Com. bus, timeout
Freq. di uscita
Riferimento
Retroazione
Corrente motore
Coppia rel. al lim.
Coppia rel.a val.nom
Potenza

Velocita

Coppia

Anello chiuso est. 1
Anello chiuso est. 2

Anello chiuso est. 3

5-60 Uscita impulsi variabile morsetto 27

Option:
[0]*

[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]

Nessuna funzione

Com. bus

Com. bus, timeout
Freq. di uscita
Riferimento
Retroazione.
Corrente motore
Coppia rel. al lim.

Coppia rel.a val.nom

Funzione:

Stesse opzioni e funzioni del par. 5-6*.

Selezionare I'operazione variabile assegnata alla visualizzazione per il morsetto 27.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore € in funzione.
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[106]
[107]
[113]
[114]
[115]

Potenza
Velocita
Anello chiuso est. 1
Anello chiuso est. 2

Anello chiuso est. 3

MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

5-62 Freq. max. uscita impulsi #27

Range:
5000 Hz*

[0 - 32000 Hz]

Funzione:

Imp. la frequenza massima per il mors. 27 in riferimento alla variabile di uscita selez. in par.
5-60 Uscita impulsi variabile morsetto 27.
Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore € in funzione.

5-63 Uscita impulsi variabile morsetto 29

Option:
[0]*

[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[113]
[114]
[115]

Nessuna funzione

Com. bus

Com. bus, timeout
Freq. di uscita
Riferimento
Retroazione.
Corrente motore
Coppia rel. al lim.
Coppia rel.a val.nom
Potenza

Velocita

Anello chiuso est. 1
Anello chiuso est. 2

Anello chiuso est. 3

Funzione:

Selez. la variab. da visualizzaz. sul morsetto 29.
Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

5-65 Freqg. max. uscita impulsi #29

Range:
5000 Hz*

[0 - 32000 Hz]

Funzione:

Impostare la frequenza massima per il morsetto 29 corrispondente alla variabile di uscita impostata
in par.5-63 Uscita impulsi variabile morsetto 29.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

5-66 Uscita imp. variabile mors. X30/6

Option:
[0]*

[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]

Nessuna funzione

Com. bus

Com. bus, timeout
Freq. di uscita
Riferimento
Retroazione.
Corrente motore

Coppia rel. al lim.

Coppia rel.a val.nom

Funzione:

Selez. la variab. per la visualizzaz. sul mors. X30/6.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

Questo parametro € attivo quando il modulo opzionale MCB 101 € installato sul convertitore di fre-

quenza.
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[106] Potenza

[107] Velocita

[113] Anello chiuso est. 1

[114] Anello chiuso est. 2

[115] Anello chiuso est. 3 2
Range: Funzione:

5000 Hz* [0 - 32000 Hz] Imp. la frequenza massima sul morsetto X30/6 che si riferisce alla variabile di uscita in par.

5-66 Uscita imp. variabile mors. X30/6. Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore
€ in funzione.

Questo parametro € attivo quando il modulo opzionale MCB 101 € installato sul convertitore di fre-
quenza.

2.7.8 5-9*Controllato da bus

Questo gruppo di parametri consente di selezionare le uscite digitali e relé tramite I'impostazione del bus di campo.

5-90 Controllo bus digitale e a rele

Range: Funzione:

0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Questo parametro mantiene lo stato delle uscite digitali e dei rele controllato tramite bus.
Un '1' logico significa che I'uscita ¢ alta o attiva.
Uno '0' logico significa che I'uscita € alta o attiva.

Bit 0 CC Uscita digitale, morsetto 27

Bit 1 CC Uscita digitale, morsetto 29

Bit 2 GPIO uscita digitale morsetto X 30/6
Bit 3 GPIO uscita digitale morsetto X 30/7
Bit 4 CC uscita relé 1 morsetto

Bit 5 CC uscita relé 2 morsetto

Bit 6 Opzione B uscita relé 1 morsetto

Bit 7 Opzione B uscita relé 2 morsetto

Bit 8 Opzione B uscita relé 3 morsetto

Bit 9-15 Riservati per morsetti futuri

Bit 16 Opzione C uscita relé 1 morsetto

Bit 17 Opzione C uscita relé 2 morsetto

Bit 18 Opzione C uscita relé 3 morsetto

Bit 19 Opzione C uscita relé 4 morsetto

Bit 20 Opzione C uscita relé 5 morsetto

Bit 21 Opzione C uscita relé 6 morsetto

Bit 22 Opzione C uscita relé 7 morsetto

Bit 23 Opzione C uscita relé 8 morsetto

Bit 24-31 Riservati per morsetti futuri

5-93 Controllo bus uscita impulsi #27

Range: Funzione:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene la frequenza da applicare al mors. di uscita digitale 27 quando & configurato come [Bus
Controlled].

5-94 Preimp. timeout uscita impulsi #27

Range: Funzione:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene la frequenza da applicare al morsetto di uscita digitale 27 quando & configurato come [Bus
Controlled Timeout] e viene rilevato un timeout.

5-95 Controllo bus uscita impulsi #29

Range: Funzione:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene la frequenza da applicare al mors. di uscita digitale 29 quando & configurato come [Bus
Controlled].
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5-96 Preimp. timeout uscita impulsi #29
Range: Funzione:

.00 % .00 - 100.00 % ontiene la frequenza da applicare al morsetto di uscita digitale 29 quando € configurato come [Bus
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene la fi d li | di uscita digitale 29 do & confi [B
Controlled Timeout] e viene rilevato un timeout.

5-97 Controllo bus uscita impulsi #X30/6

Range: Funzione:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene la frequenza da applicare al mors. di uscita digitale 27 quando & configurato come [Bus
Controlled].

Range: Funzione:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene la frequenza da applicare al morsetto di uscita digitale 6 quando & configurato come [Bus

Controlled Timeout] e viene rilevato un timeout.
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2.8 Menu principale - 1/0 analogici - Gruppo 6

2.8.1 6-** 1/0 analogici

Gruppo di parametri per impostare la configurazione di I/O analogici. 2

2.8.2 6-0* Mod. 1/0 analogici

Gruppo di par. per imp. la config. di I/O analogici.
1l convertitore di frequenza & dotato di 2 ingressi analogici: Morsetto 53 e 54. Gli ingressi analogici sono progettati per consentire di scegliere liberamente
l'ingresso di tensione (0 - 10V) o di corrente (0/4 — 20 mA).

NOTA!
I termistori sono collegati a un ingresso analogico o digitale.

6-00 Tempo timeout tensione zero

Range: Funzione:

10 s* [1-995s] Immettere il Tempo timeout tensione zero. Questa funzione € attiva per gli ingressi analogici, vale
a dire i morsetti 53 o 54, che sono assegnati alla corrente e utilizzati come sorgenti riferimento o
retroazione. Se il valore del segnale di riferimento collegato all'ingresso di corrente selezionato
scende al di sotto del 50% del valore impostato in par.6-10 7ens. bassa morsetto 53, par.6-12 Corr.
bassa morsetto 53, par.6-20 Tens. bassa morsetto 54 o par.6-22 Corr. bassa morsetto 54 per un
periodo superiore al tempo impostato in par.6-00 7empo timeout tensione zero, verra attivata la
funzione selezionata in par.6-01 Funz. temporizz. tensione zero.

6-01 Funz. temporizz. tensione zero

Option: Funzione:

Selez. la funzione di timeout. La funzione impostata in par.6-01 Funz. temporizz. tensione zeroverra
attivata se il segnale di ingresso sul morsetto 53 o 54 € inferiore al 50% del valore in par.6-10 7ens.
bassa morsetto 53, par.6-12 Corr. bassa morsetto 53, par.6-20 Tens. bassa morsetto 54 o par.
6-22 Corr. bassa morsetto 54 per un lasso di tempo definito in par.6-00 7empo timeout tensione
Zero. Se sono presenti contemporaneamente diversi timeout, il convertitore di frequenza assegna
le priorita alle funzioni di temporizzaz. come segue:

1. par.6-01 Funz. temporizz. tensione zero
2.  par.8-04 Funzione controllo timeout

La frequenza di uscita del convertitore di frequenza puo essere:
. [1] bloccata al valore attuale

. [2] portata all'arresto
. [3] forzata alla velocita jog
. [4] forzata alla velocita massima
. [5] portata all'arresto con conseguente scatto.
Selezionando setup 1-4, par.0-10 Setup attivo deve essere impostato su Multi setup, [9].

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

[0] * Off

[1] Blocco uscita
[2] Arresto

[3] Mar.Jog

[4] Vel. max.
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[5] Stop e scatto

Rif./Retroazione

[RPM]

130BA038.12

Par 6-xx

Valore rif./ 150
,

retroaz. alto 120

900
600

Par 6-xx 300
Rif. basso/ 150
retroaz. alto’

Par 6-xx
’Bassa tensione’ o
"Corrente bassa’

v 10V V]
Ingresso analogicc

Par 6-xx
‘Bassa tensione’ o
'Corrente bassa’

6-02 Funzione Fire mode timeout

Option: Funzione:
La funz. impostata in par.6-01 Funz. temporizz. tensione zero verra attivata se il segnale di ingr.
sugli ingr. anal. e infer. al 50% del valore nel par. "Corr./tens. bassa morsetto xx" per un lasso di
tempo def. in par.6-00 7empo timeout tensione zero.

[0] * Off

[1] Blocco uscita
[2] Arresto

[3] Mar.Jog

[4] Vel. max.

2.8.3 6-1* Ingr. analog 1

I parametri per configurare la scala e i limiti per I'ingresso analogico 1 (morsetto 53).

6-10 Tens. bassa morsetto 53
Range: Funzione:

0.07 v* [0.00 - par. 6-11 V] Immettere il valore di tensione basso. Questo valore di conversione in scala dell'ingresso analogico
deve corrispondere al valore di riferimento/retroazione basso inpar.6-14 Rif.basso/val.retroaz.mor-
setto 53.

6-11 Tensione alta morsetto 53

Range: Funzione:

10.00 V* [par. 6-10 - 10.00 V] Immettere il valore di tensione alto. Questo valore di conversione in scala dell'ingresso analogico
dovrebbe corrispondere al valore di riferimento/retroazione alto impostato nel par.6-15 Rif. alto/
valore retroaz. morsetto 53.

6-12 Corr. bassa morsetto 53

Range: Funzione:

4.00 mA*  [0.00 - par. 6-13 mA] Immettere il valore di tensione basso. Questo segnale di riferimento deve corrispondere al valore
di riferimento/retroazione basso (impostato nel par.6-14 Rif.basso/val.retroaz.morsetto 53). 1l va-
lore impostato deve essere >2 mA in modo da attivare la Funz. temporizz. tensione zero nel par.
6-01 Funz. temporizz. tensfone zero.

6-13 Corrente alta morsetto 53

Range: Funzione:

20.00 mA*  [par. 6-12 - 20.00 mA] Immettere il valore di corr.alta che corrisponde al riferimento/retroazione alti impostati in par.
6-15 Rif. alto/valore retroaz. morsetto 53.
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6-14 Rif.basso/val.retroaz.morsetto 53

Range: Funzione:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Immettere il valore di conversione in scala dell'ingresso analogico che corrisponde alla bassa tens.
o bassa corr. impostata in par.6-10 7ens. bassa morsetto 53 e par.6-12 Corr. bassa morsetto 53.

6-15 Rif. alto/valore retroaz. morsetto 53
Range: Funzione:

50.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A] Imposta il valore di conversione in scala dell'ingresso analogico che corrisponde al valore di alta
A* tensione/corrente in par.6-11 7ensione alta morsetto 53 e par.6-13 Corrente alta morsetto 53.

6-16 Tempo cost. filtro morsetto 53
Range: Funzione:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Immettere la costante di tempo. E la cost. di tempo del filtro passa-basso digit. di primo ordine per
sopprimere il rumore elettrico sul mors. 53. Un valore elevato della cost. migliora lo smorzam. ma
aumenta anche il tempo di ritardo.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

6-17 Tensione zero mors. 53

Option: Funzione:

Questo parametro permette di disabilitare il monitoraggio della tensione zero. Per es. da essere
utilizzato se le uscite analogiche vengono usate come parte di un sistema I/O decentralizzato (per
es. quando non sono parte di nessuna funzione di controllo correlata a un convertitore di frequenza,
ma concepite per fornire dati a un sistema di controllo esterno)

[0] Disattivato
[1] * Abilitato

2.8.4 6-2* Ingr. analog. 2

Parametri per configurare la conversione in scala e i limiti per I'ingresso analogico 2 (morsetto 54).

6-20 Tens. bassa morsetto 54

Range: Funzione:

0.07 v* [0.00 - par. 6-21 V] Immettere il valore di tensione basso. Questo valore di conversione in scala dell'ingresso analogico
deve corrispondere al valore di riferimento/retroazione basso (impostato nel par.6-24 Rif.basso/
val.retroaz.morsetto 54).

6-21 Tensione alta morsetto 54
Range: Funzione:

10.00 Vv* [par. 6-20 - 10.00 V] Immettere il valore di tensione alto. Questo valore di conversione in scala dell'ingresso analogico
dovrebbe corrispondere al valore di riferimento/retroazione alto impostato nel par.6-25 Rif. alto/
valore retroaz. morsetto 54.

6-22 Corr. bassa morsetto 54

Range: Funzione:

4.00 mA*  [0.00 - par. 6-23 mA] Immettere il valore di tensione basso. Questo segnale di riferimento deve corrispondere al valore
di riferimento/retroazione basso (impostato nel par.6-24 Rif.basso/val.retroaz.morsetto 54). 1l va-
lore impostato deve essere >2 mA in modo da attivare la Funz. temporizz. tensione zero nel par.
6-01 Funz. temporizz. tensione zero.

6-23 Corrente alta morsetto 54
Range: Funzione:

20.00 mA*  [par. 6-22 - 20.00 mA] Immettere il valore di corr.alta che corrisponde al valore di riferimento o di retroazione alti impostati
in par.6-25 Rif. alto/valore retroaz. morsetto 54.
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6-24 Rif.basso/val.retroaz.morsetto 54

Range: Funzione:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Imposta il valore di conversione in scala dell'ingresso analogico che corrisponde al valore di basso
voltaggio/bassa corrente impostato in par.6-20 7ens. bassa morsetto 54 e par.6-22 Corr. bassa
morsetto 54.

6-25 Rif. alto/valore retroaz. morsetto 54
Range: Funzione:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Imposta il valore di conversione in scala dellingresso analogico che corrisponde al valore di alta
A* tensione/corrente in par.6-21 Tensione alta morsetto 54 e par.6-23 Corrente alta morsetto 54.

6-26 Tempo Cost. filtro morsetto 54
Range: Funzione:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Immettere la costante di tempo. E la cost. di tempo del filtro passa-basso digit. di primo ordine per
sopprimere il rumore elettrico sul mors. 54. Un valore elevato della cost. migliora lo smorzam. ma
aumenta anche il tempo di ritardo.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore & in funzione.

6-27 Tensione zero mors. 54,
Option: Funzione:

Questo parametro permette di disabilitare il monitoraggio della tensione zero. Per es. da essere
utilizzato se le uscite analogiche vengono usate come parte di un sistema I/O decentralizzato (per
es. quando non sono parte di nessuna funzione di controllo correlata a un convertitore di frequenza,
ma concepite per fornire dati a un sistema di controllo esterno)

[0] Disattivato
[1] * Abilitato

2.8.5 6-3* Ingr. analog. 3 (MCB 101)

I parametri per configurare la scala e i limiti per I'ingresso analogico 3 (morsetto X30/11)

6-30 Val. di tens. bassa mors. X30/11
Range: Funzione:

0.07 V* [0.00 - par. 6-31 V] Imposta il valore di conversione in scala dell'ingresso analogico in modo da farlo corrispondere al
valore di riferimento/retroazione basso (impostato in par.6-34 M. X30/11 val.b. Rif/Retr.).

6-31 Val. tensione alta mors. X30/11

Range: Funzione:

10.00 v* [par. 6-30 - 10.00 V] Imposta il valore di conversione in scala dell'ingresso analogico in modo da farlo corrispondere al
valore di riferimento/retroazione alto (impostato in par.6-35 Morsetto X30/11 val. alto Rif/Re-
troaz.).

6-34 M. X30/11 val.b. Rif/Retr.
Range: Funzione:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Imposta il valore di conversione in scala dell'ingresso analogico in modo da farlo corrispondere al
valore di bassa tensione (impostato in par.6-30 Val. di tens. bassa mors. X30/11).

6-35 Morsetto X30/11 val. alto Rif/Retroaz.
Range: Funzione:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Imposta il valore di conversione in scala dell'ingresso analogico in modo da farlo corrispondere al
A* valore di alta tensione (impostato in par.6-31 Val. tensione alta mors. X30/11).
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6-36 Tempo cost. filt. mors. X30/11
Range: Funzione:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Una costante di tempo del filtro passa-basso digitale di primo ordine per sopprimere il rumore elet-
trico sul morsetto X30/11.
par.6-36 Tempo cost, filt. mors. X30/11 non puo essere modificato mentre il motore € in funzione.

6-37 Tens. zero mors. X30/11
Option: Funzione:

Questo parametro permette di disabilitare il monitoraggio della tensione zero. Per es. da essere
utilizzato se le uscite analogiche vengono usate come parte di un sistema 1I/O decentralizzato (per
es. quando non sono parte di nessuna funzione di controllo correlata a un convertitore di frequenza,
ma concepite per fornire dati a un sistema di controllo esterno)

[0] * Disattivato
[1] Abilitato

2.8.6 6-4* Ingr. analog. 4 (MCB 101)

Gruppo di parametri per configurare la scala e i limiti per I'ingresso analogico 4 (X30/12) presente sul modulo opzione MCB 101.

6-40 Val. tens. bassa morsetto X30/12
Range: Funzione:

0.07 v* [0.00 - par. 6-41 V] Imposta il valore di conversione in scala dell'ingresso analogico in modo da farlo corrispondere al
valore di riferimento/retroazione basso impostato in par.6-44 Val. tens. alta morsetto X30/12.

6-41 Val. tens. bassa morsetto X30/12
Range: Funzione:

! par. 6-40 - 10. mposta il valore di conversione in scala dell'ingresso analogico in modo da farlo corrispondere a
10.00 Vv* [ 6-40 - 10.00 V] I il valore di i i la dell'i logico i do da farl i d |
valore di riferimento/retroazione alto impostato in par.6-45 M. X30/12 val.b. Rif/Retr..

6-44 Val. tens. alta morsetto X30/12
Range: Funzione:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Imposta il valore di conversione in scala dell'ingresso analogico in modo da farlo corrispondere al
valore di bassa tensione impostato in par.6-40 Val. tens. bassa morsetto X30/12.

6-45 M. X30/12 val.b. Rif/Retr.
Range: Funzione:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Imposta il valore di conversione in scala dell'ingresso analogico in modo da farlo corrispondere al
A* valore di alta tensione impostato in par.6-41 Val. tens. bassa morsetto X30/12.

6-46 Tempo cost. filtro mors. X30/12
Range: Funzione:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Una costante di tempo del filtro passa-basso digitale di primo ordine per sopprimere il rumore elet-
trico sul morsetto X30/12.
par.6-46 Tempo cost. filtro mors. X30/12 non puo essere modificato mentre il motore & in funzione.
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6-47 Tens. zero mors. X30/12

MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

Option:

[0] * Disattivato
[1] Abilitato

2.8.7 6-5* Uscita analog.1

Funzione:

Questo parametro permette di disabilitare il monitoraggio della tensione zero. Per es. da essere
utilizzato se le uscite analogiche vengono usate come parte di un sistema I/O decentralizzato (per
es. quando non sono parte di nessuna funzione di controllo correlata a un convertitore di frequenza,
ma concepite per fornire dati a un sistema di controllo esterno)

Par. per configurare le funz. di conversione in scala e i limiti per 'uscita anal. 1 (mors. 42). Le uscite anal. sono le uscite in corr.: 0/4 — 20 mA. Il morsetto

comune (morsetto 39) & lo stesso morsetto e potenziale elettrico sia nella connessione analogica comune che in quella digitale. La risoluzione sull'uscita

analogica & 12 bit.

6-50 Uscita morsetto 42

Range:

0 [Nessuna funzione]

[100] * Frequenza di uscita

[101] Riferimento

[102] Retroazione

[103] Corrente motore
[104] Coppia rel. al lim.
[105] Coppia rel.a val.nom
[106] Potenza

[107] Velocita

[108] Coppia

[113] Anello chiuso esterno 1
[114] Anello chiuso esterno 2
[115] Anello chiuso esterno 3
[116] Riferimento PID

[130] Freg. uscita 4-20mA
[131] Riferim. 4-20mA

[132] Retroaz. 4-20mA

[133] Corr. mot. 4-20mA
[134] Coppia % lim. 4-20mA
[135] Coppia % nom 4-20mA
[136] Potenza 4-20mA

[137] Velocita 4-20mA

[138] Coppia 4-20mA
[139] Com. bus 0-20 mA

[140] Com. bus 4-20 mA

[141] Com. bus 0-20 mA

[142] Com. bus 4-20 mA

[143] Anello chiuso esterno 1, 4-20 mA

[144] Anello chiuso esterno 2, 4-20 mA

[145] Anello chiuso esterno 3, 4-20 mA
98

Funzione:

Selez. la funz. del morsetto 42 come uscita analogica in corrente.
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Range: Funzione:

0.00 %* [0.00 - 200.00 %] Conversione in scala dell'uscita minima (0 or 4 mA) del segnale analogico sul morsetto 42.
Impostare il valore alla percentuale dell'intero campo della variabile selezionata in par. 6-50 Uscita

morsetto 42.

6-52 Mors. 42, usc. scala max.

Range: Funzione:
100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Conversione in scala dell'uscita max (20 mA) segnale analogico sul mors. 42.
Impostare il valore alla percentuale dell'intero campo della variabile selezionata in par. 6-50 Uscita
morsetto 42.
Corrente 2
[mA] N
A g
<]
20 Lo}

-
-

-
J/

e = —

0/4
1 l
0% Usc. scala Usc. scala 1
analog. analog.
bassa alto
P 6-51 P 6-52

0% Segnale di

uscita
analogico
ex:velocita
[giri/min.]

E possibile ottenere un valore inferiore a 20 mA a scala intera programmando i valori >100% me-

diante la formula seguente:

20 mA | corrente massima desiderata x 100 %

20 mA

ie. 10mA: 10 mA

X 100 % =200 %

ESEMPIO 1:

Valore variabile= FREQ. DI USCITA, range = 0-100 HZ

Range necessario per |'uscita = 0-50 Hz

1l segnale di uscita 0 0 4 mA & necessario a 0 Hz (0% del range) - impostare par.6-51 Mors. 42, usc. scala min. a 0%
1l segnale di uscita 20 mA & necessario a 50 Hz (50% del range) - impostare par.6-52 Mors. 42, usc. scala max. a 50%

A o
20 mA 9
0
<<
o
o
el
0/4 mA

0% 50% 100%

A A
1
OHz 50Hz 100Hz
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6-51 Mors. 42, usc. scala min.
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ESEMPIO 2:

Variabile= RETROAZIONE, range= da -200% a +200%

Range necessario per l'uscita= 0-100%

1l segnale di uscita 0 0 4 mA & necessario a 0% (50% del range) - impostare par.6-51 Mors. 42, usc. scala min. a 50%
1l segnale di uscita 20 mA & necessario a 100% (75% del range) - impostare par.6-52 Mors. 42, usc. scala max. a 75%

A o
20 mA S
[ve)
<<
om
o
i
0/4 mA >
0% 50% 75% 100%
1 |
-200% 0% +100%  +200%

ESEMPIO 3:

Valore variabile= RIFERIMENTO, range= Rif. min - Rif. max

Range necessario per l'uscita= Rif. min. (0%) - Rif. max (100%), 0-10 mA

1l segnale di uscita 0 0 4 mA & necessario a Rif. min. - impostare par.6-51 Mors. 42, usc. scala min. a 0%

1l segnale di uscita 10 mA & necessario a Rif. max (100% del range) - impostare par.6-52 Mors. 42, usc. scala max. a 200%
(20 mA / 10 mA x 100%=200%).
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6-53 Morsetto 42, uscita controllata via bus

Range: Funzione:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Mantiene il livello dell'uscita 42 se controllato tramite bus.
6-54 Mors. 42 Preimp. timeout uscita

Range: Funzione:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Mantiene il livello preimpostato dell'uscita 42.

Nell'eventualita di un timeout del bus e se viene selezionata la funzione timeout in par. 6-50 Uscita
morsetto 42, |'uscita sara preimpostata a questo livello.

2.8.8 6-6* Uscita anal. 2 (MCB 101)

Le uscite anal. sono le uscite in corr.: 0/4 - 20 mA. Il morsetto comune (morsetto X30/8) & lo stesso morsetto e potenziale elettrico sia nella connessione
analogica comune che in quella digitale. La risoluzione sull'uscita analogica & 12 bit.

100 MG.20.03.06 - VLT® & un marchio registrato di Danfoss



Guida alla programmazione VLT® AQUA DriveM 2 Descrizione dei parametri

6-60 Uscita morsetto X30/8

Option: Funzione:
[0] * Nessuna funzione

[100] Freq. di uscita

[101] Riferimento

[102] Retroazione. 2
[103] Corrente motore

[104] Coppia rel. al lim.

[105] Coppia rel.a val.nom

[106] Potenza

[107] Velocita

[113] Anello chiuso est. 1

[114] Anello chiuso est. 2

[115] Anello chiuso est. 3

[130] Freg. uscita 4-20mA

[131] Riferim. 4-20mA

[132] Retroaz. 4-20mA

[133] Corr. mot. 4-20mA

[134] % lim. copp. 4-20 mA

[135] % copp. n. 4-20 mA

[136] Potenza 4-20mA

[137] Veloc. 4-20mA

[139] Com. bus

[140] Com. bus 4-20 mA

[141] T/O com. bus

[142] T/O com. bus 4-20mA

[143] Anello chiuso est. 1 4-20mA

[144] Anello chiuso est. 2 4-20mA

[145] Anello chiuso est. 3 4-20mA

Range: Funzione:
0.00 %* [0.00 - 200.00 %] Demoltiplica I'uscita minima del segnale analogico selezionato sul morsetto X30/8. Demoltiplicare il

valore minimo come percentuale del valore massimo del segnale, cioé per OmA (o 0 Hz) al 25% del
valore di uscita massimo, viene programmato il 25%. Il valore non puo mai essere superiore allim-
postazione corrispondente in par.6-62 Morsetto X30/8, scala max. se il valore € inferiore a 100%.

Questo parametro € attivo quando il modulo opzionale MCB 101 € installato sul convertitore di fre-

quenza.

6-62 Morsetto X30/8, scala max.

Range: Funzione:

100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Converte in scala l'uscita massima del segnale analogico selezionato sul morsetto X30/8. Impostare
il valore massimo dell’'uscita del segnale di corrente desiderato. Convertire in scala |'uscita per fornire
una corrente inferiore a 20 mA a fondo scala o 20 mA al di sotto del 100% del valore del segnale
massimo. Se la corrente di uscita desiderata € di 20 mA ad un valore compreso tra lo 0 e il 100%
dell’uscita a fondo scala, programmare il valore percentuale nel parametro, ad esempio 50% = 20
mA. Se si desidera una corrente compresa tra 4 e 20 mA all'uscita massima (100%), calcolare il
valore percentuale da programmare sul convertitore di frequenza come segue:

20 mA | corrente massima desiderata x 100 %

20 mA
10 mA

i.e.10 mA: x 100% =200%
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6-63 Mors. X30/8, uscita controllata via bus

Range: Funzione:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene il valore da applicare al mors. di uscita quando & configurato come [Bus Controlled].

6-64 Mors. X30/8 Preimp. timeout uscita
Range: Funzione:

.00 % .00 - 100.00 % ontiene il valore da applicare al mors. di uscita quando & configurato come [Bus Controlled Ti-
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contiene il valore d li | di uscita do € figurat [Bus Controlled Ti
meout] e viene rilevato un timeout.
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2.9 Menu principale - Comunicazioni e opzioni - Gruppo 8

2.9.1 8-** Com. e opzioni

Gruppo di parametri per configurare comunicazioni e opzioni. 2

2.9.2 8-0* Impost.gener.

Impost. generali per comunicazioni e opzioni.

8-01 Sito di comando

Option: Funzione:
L'impostazione in questo parametro esclude le impostazioni in par.8-50 Sefezione ruota libera fino
a par.8-56 Selezione rif. preimpostato.

[0] * Par. dig. e di com. Controllare utilizzando sia I'ingresso digitale sia la parola di controllo.
[1] Solo digitale Controllare utilizzando solo gli ingressi digitali.

[2] Solo parola di com. Controllare utilizzando solamente la parola di controllo.

8-02 Fonte parola di controllo

Option: Funzione:

Selez. la fonte della parola di controllo: una tra le 2 interfacce seriali o le 4 opzioni installate. Durante
I'accensione iniziale, il convertitore di frequenza imposta automaticamente questo parametro su
Opz. A [3] se rileva una valida opzione bus installata in questo slot. e I'opzione & stata tolta, il
convertitore di frequenza rileva un cambiamento nella configurazione e ripristina il par. 8-02 alle
impostazioni predefinite Porta FC, e il convertitore di frequenza scatta. Se un'opzione viene installata
dopo I'accensione iniziale, I'impostazione del par. 8-02 non cambia, ma il convertitore di frequenza
scattera e visualizzera: Allarme 67 Opzione cambiata.

Questo parametro non puo essere regolato mentre il motore € in funzione.

[0] Nessuno
[1] Porta FC
[2] USB FC
[31 Opz. A
[4] Opz. B
[5] Opz. CO
[6] Opz. C1

8-03 Tempo temporizz. di contr.
Range: Funzione:

60.0 s* [1.0 - 18000.0 s] Imp. il tempo massimo previsto che deve trascorrere fra il ricevim. di due telegrammi consecutivi.
Se questo tempo viene superato, cio indica che la comunicazione seriale si € arrestata. La funzione
selezionata in par.8-04 Funzione controllo timeout Funzione temporizz. parola di controflo sara
quindi eseguita.

In LonWorks le seguenti variabili attiveranno il parametro Tempo parola di controllo:
nviStartStop
nviReset Fault
nviControlWord
nviDrvSpeedStpt
nviRefPent

nviRefHz
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8-04 Funzione controllo timeout

Option: Funzione:
Selez. la funzione di timeout. La funzione di timeout viene attivata se la parola di controllo non viene
aggiornata entro il tempo specificato in par.8-03 7empo temporizz. di contr.. Scelta [20] appare
solo dopo I'impostazione del protocollo N2.

[0]* Off

[1] Blocco uscita
[2] Arresto

[3] Mar.Jog

[4] Vel. max.

[5] Stop e scatto
[7] Selez. setup 1
[8] Selez. setup 2
[9] Selez. setup 3
[10] Selez. setup 4
[20] Rilascio punti esclusi N2

In LonWorks la funzione di timeout viene attivata anche quando i seguenti SNVT non viene aggiornata entro il lasso di tempo specificato in par.
8-03 Tempo temporizz. di contr.:

nviStartStop nviDrvSpeedStpt
nviReset Fault nviRefPcnt
nviControlWord nviRefHz

8-05 Funz. fine temporizzazione
Option: Funzione:
Definisce I'azione dopo la ricezione di una parola di controllo valida in occasione di un timeout.

Questo parametro & solo attivo se par.8-04 Funzione controllo timeout & impostato su [Set-up 1-4].

[0] Setup mant. Mantiene il setup selezionato in par.8-04 Funzione controllo timeout e visualizza un awviso finché
par.8-06 Riprist. tempor. contr. commuta. Quindi il convertitore di frequenza riprende il proprio
setup originario.

[1] * Riprendi setup Prosegue con il setup attivo prima del timeout.

8-06 Riprist. tempor. contr.

Option: Funzione:
Questo parametro € attivo solo se & stato selezionato Setup mant. [0] in par.8-05 Funz. fine tem-
porizzazione .

[o] * Nessun ripr. Mantenere il setup specificato in par.8-04 Funzione controllo timeout, [Select setup 1-4] dopo una

tempor. di contr.

[1] Riprist. Riporta il convertitore di frequenza al setup originario dopo tempor. parola di contr. Quando il valore
e impostato a Rjprist. [1], il convertitore di frequenza esegue il ripristino e quindi passa immedia-
tamente all'impostazione Nessun ripr. [0].

8-07 Diagnosi Trigger

Option: Funzione:

Questo parametro non ha alcuna funzione per LonWorks.

[0] * Disabilitato
[1] Attivazione allarmi
[2] All./awviso a scatto
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2.9.3 8-1* Imp. par. di com.

Parametri per configurare il profilo della parola di controllo opzionale.

8-10 Profilo di controllo
Option: Funzione: 2

Selez. l'interpretazione della parola di controllo e di stato corrisp. al bus di campo installato. Solo le

selezioni valide per il bus di campo installato nello slot A saranno visibili nel display LCP.

[0] * Profilo FC

[1] Profilo PROFIdrive
[5] ODVA

[7] CANopen DSP 402

8-13 Parola di stato configurabile (STW)
Option: Funzione:

Questo parametro consente la configurazione del bit 12 — 15 nella parola di stato.

[0] Nessuna funzione

[1]* Profilo default La funzione corrisponde al profilo di default selezionato in par.8-10 Profilo di controllo.

[2] Solo allarme 68 Impostato solamente nell'eventualita di un Allarme 68.

[3] Scatto escl. all. 68 Impostare in caso di scatto ad eccezione del caso in cui lo scatto viene attivato dall'Allarme 68.
[16] Stato T37 DI 1l bit indica lo stato del morsetto 37.

0" significa che T37 & basso (arresto di sicurezza)
“1” significa che T37 ¢ alto (normale)

2.9.4 8-3* Impostaz. porta FC

Parametri per configurare la porta FC.

8-30 Protocollo

Option: Funzione:
Selezione del protocollo per la porta FC (standard) porta (RS485) sulla scheda di controllo.
[0] * FC Comunicazione secondo il Protocollo FC come descritto in RS-485 Installazione e Setup.
ome ma da utilizzarsi quando si scarica SW nel convertitore di frequenza o si caricano file .
[1] FC MC C FC[0] ma da utili i do si ica SW nel i difi i cari file .dll

(che comprendono le informazioni riguardanti i parametri disponibili nel convertitore di frequenza e
le loro interdipendenze) nel Motion Control Tool MCT10.

[2] Modbus RTU Comunicazione secondo il protocollo Modbus RTU.

[9] Opzione FC

8-31 Indirizzo
Range: Funzione:

1. N/A* [1. - 126. N/A] Selez. dell'indirizzo per la porta FC (standard).
Intervallo valido: 1 - 126.

MG.20.03.06 - VLT® & un marchio registrato di Danfoss 105



2 Descrizione dei parametri MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

8-32 Baud rate
Option: Funzione:

La selezione del baud rate dipende dalla selezione del Protocollo in par. 8-30 Protocollo.

[0] 2400 Baud
[1] 4800 Baud
[2] * 9600 Baud
[3] 19200 Baud
[4] 38400 Baud
[5] 57600 Baud
(6] 76800 Baud
[7] 115200 Baud

Le impostazioni predefinite fanno riferimento al protocollo FC.

8-33 Parita / bit di stop
Option: Funzione:

Parita e bit di stop per il protocollo par. 8-30 Protocollo utilizzando la Porta FC. Per alcuni dei pro-
tocolli non saranno visibili tutte le opzioni. Le impostazioni predefinite dipendono dal protocollo

selezionato.
[0] * Parita pari, 1 bit di stop
[1] Parita dispari, 1 bit di stop
[2] Ness. parita, 1 bit di stop
[3] Ness. parita, 2 bit di stop

8-35 Ritardo minimo risposta
Range: Funzione:

10. ms* [5. - 10000. ms] Specifica un tempo di ritardo minimo tra la ricez. di una richiesta e la trasm. di una risposta. Viene
utilizzato per superare i tempi di attesa del modem.

8-36 Ritardo max. risposta
Range: Funzione:

10001. ms* [11. - 10001. ms] Specificare il ritardo max ammiss. tra la trasmissione di una richiesta e la ricez. di una risposta. Il
superamento di questo ritardo provoca il timeout della par. di controllo.

8-37 Ritardo max. intercar.

Range: Funzione:

.00 ms .00 - 35.00 ms pecificare l'intervallo di tempo max ammissibile fra due byte ricevuti. Questo par. attiva la tempo-
25.00 ms*  [0.00 - 35.00 ms] Specifi l'intervallo di t issibile fra due b i ti. Quest ttiva la t
rizzaz. in caso di interruz. della trasm.

8-40 Selezione telegramma

Option: Funzione:

Consente I'utilizzo di telegrammi liberamente configurabili o telegrammi standard per la porta FC.

[1]* Telegr. std.1
[101] PPO 1
[102] PPO 2
[103] PPO 3
[104] PPO 4
[105] PPO 5
[106] PPO 6
[107] PPO 7
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[108] PPO 8
[200] Telegr. person. 1

2.9.5 8-5* Digitale/Bus

Par. per configurare la combinaz. di parola di controllo digitale/bus.

8-50 Selezione ruota libera

Option: Funzione:

Selez. un controllo della funzione di evoluz. libera tramite morsetti (ingr. digitale) e/o bus.

[0] Ingr. digitale

[1] Bus

[2] Logica E

[3]* Logica O
NOTA!

Questo par. & solo attivo se par.8-01 Sito di comando & impostato su [0] Digitale e parola di controllo.

8-52 Selez. freno CC
Option: Funzione:

Selez. se controllare la frenatura CC tramite mors. (ingr. digitale) e/o mediante bus.

[0] Ingr. digitale

[1] Bus

[2] Logica E

[3]* Logica O
NOTA!

Questo par. ¢ solo attivo se par.8-01 Sito di comando & impostato su [0] Digitale e parola di controllo.

8-53 Selez. avvio
Option: Funzione:

Selezionare il controllo della funzione di avvio del convertitore di frequenza tramite i morsetti (in-
gresso digitale) o/o tramite bus di campo.

[0] Ingr. digitale Attiva il comando di Avviamento mediante un ingresso digitale.
[1] Bus Attiva il comando di Avvio mediante la porta di comunicazione seriale o I'opzione fieldbus.
[2] Logica E Attivare il comando di Avvio tramite bus di campo/porta di comunicazione seriale E anche tramite

uno degli ingressi digitali.

[3]* Logica O Attivare il comando di Avvio tramite bus di campo/porta di comunicazione seriale O tramite uno degli
ingressi digitali.

NOTA!
Questo par. & solo attivo se par.8-01 Sito di comando & impostato su [0] Digitale e parola di controllo.
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8-54 Selez. inversione

Option: Funzione:

Selezionare il controllo della funzione di inversione del convertitore di frequenza tramite i morsetti
(ingresso digitale) e/o tramite bus di campo.

[0] * Ingr. digitale Attiva il comando di Inversione tramite un ingresso digitale.
[1] Bus Attiva il comando di Inversione mediante la porta di comunicazione seriale o I'opzione fieldbus.
[2] Logica E Attiva il comando Inversione tramite bus di campo/porta di comunicazione seriale E tramite uno

degli ingressi digitali.

[3] Logica O Attiva il comando Inversione tramite bus di campo/porta di comunicazione seriale O tramite uno
degli ingressi digitali.

NOTA!
Questo par. € solo attivo se par.8-01 Sito di comando & impostato su [0] Digitale e parola di controllo.

8-55 Selez. setup

Option: Funzione:

Scegliere se controllare il convertitore di frequenza mediante i morsetti (ingresso digitale) e/o me-
diante il bus di campo.

[0] Ingr. digitale Attiva la selez. del setup mediante ingresso digitale.
[1] Bus Attiva la selezione del setup mediante la porta di comunicazione seriale o I'opzione fieldbus.
[2] Logica E Attiva la selezione del setup mediante bus di campo/porta di comunicazione seriale E, addizional-

mente, tramite uno degli ingressi digitali.

[31* Logica O Attiva la selezione del setup mediante bus di campo/porta di comunicazione seriale O tramite uno
degli ingressi digitali.

NOTA!
Questo par. € solo attivo se par.8-01 Sito di comando & impostato su [0] Digitale e parola di controllo.

8-56 Selezione rif. preimpostato

Option: Funzione:

Selezionare il controllo del convertitore di frequenza per la selezione rif. preimpostato tramite i
morsetti (ingresso digitale) e/o tramite bus di campo.

[0] Ingr. digitale Attiva la selez. del Riferimento preimpostato tramite ingr. dig.

[1] Bus Attiva la selezione del Riferimento preimpostato mediante la porta di comunicazione seriale o I'op-
zione bus di campo.

[2] Logica E Attiva la selezione del Riferimento preimpostato tramite bus di campo/porta di comunicazione seriale
E tramite uno degli ingressi digitali.

[31* Logica O Attiva la selezione del Riferimento preimpostato tramite bus di campo/porta di comunicazione seriale
O tramite uno degli ingressi digitali.

NOTA!
Questo par. € solo attivo se par.8-01 Sito di comando & impostato su [0] Digitale e parola di controllo.
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2.9.6 8-8* Diagnostica porta FC

Questi parametri vengono usati per monitorare la comunicazione del Bus tramite la porta FC.

8-80 Conteggio messaggi bus

N

Range: Funzione:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Questo parametro mostra il numero di telegrammi validi rilevati sul bus.

8-81 Conteggio errori bus
Range: Funzione:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Questo parametro mostra il numero di telegrammi con errori (ad es. guasto CRC), rilevati sul bus.

8-82 Conteggio messaggi slave

Range: Funzione:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Questo parametro mostra il numero di telegrammi validi indirizzati allo slave e inviati dal convertitore
di frequenza.

8-83 Conteggio errori slave
Range: Funzione:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Questo parametro mostra il numero di telegrammi di errore che il convertitore di frequenza non ha
potuto eseguire.

2.9.7 8-9* Bus Jog

Parametri per configurare il bus jog.

8-90 Bus Jog 1 velocita
Range: Funzione:
100 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Imp. la velocita di jog. E una velocita fissa (jog) attivata tramite porta seriale o opz. bus di campo.

8-91 Bus Jog 2 velocita

Range: Funzione:
200  giri/ [0 - par. 4-13 giri/min] Imp. la velocita di jog. E una velocita fissa (jog) attivata tramite porta seriale o opz. bus di campo.
min*

8-94 Bus retroazione 1

Range: Funzione:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Scrivere una retroazione a questo parametro mediante la porta di comunicazione seriale o I'opzione
fieldbus. Questo parametro deve essere selezionato in par.20-00 Fonte retroazione 1, par.
20-03 Fonte retroazione 2 o par.20-06 Fonte retroazione 3 come fonte di retroazione.

8-95 Bus retroazione 2

Range: Funzione:
0 N/A* [-200 - 200 N/A] Vedere par.8-94 Bus retroazione 1 per ulteriori dettagli.

8-96 Bus retroazione 3

Range: Funzione:
0 N/A* [-200 - 200 N/A] Vedere par.8-94 Bus retroazione 1 per ulteriori dettagli.
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2.10 Menu principale - Profibus - Gruppo 9

2.10.1 9-** Profibus

Gruppo di par. per tutti i parametri specifici Profibus. Disponibile solo se I'opzione Profibus & installata

9-15 Config. scrittura PCD
Array [10]

Option:

[0] * Ness.

[302] Riferimento minimo

[303] Riferimento max.

[341] Rampa 1 tempo di accel.

[342] Rampa 1 tempo di decel.

[351] Rampa 2 tempo di accel.

[352] Rampa 2 tempo di decel.

[380] Tempo rampa Jog

[381] Tempo rampa arr. rapido

[411] Lim. basso vel. motore [giri/min]

[413] Lim. alto vel. motore [giri/min]

[416] Lim. di coppia in modo motore

[417] Lim. di coppia in modo generatore

[590] Controllo bus digitale e a rele

[593] Controllo bus uscita impulsi #27

[595] Controllo bus uscita impulsi #29

[597] Controllo bus uscita impulsi #X30/6

[653] Morsetto 42, uscita controllata via
bus

[663] Mors. X30/8, uscita controllata via
bus

[890] Bus Jog 1 velocita

[891] Bus Jog 2 velocita

[894] Bus retroazione 1

[895] Bus retroazione 2

[896] Bus retroazione 3

[1680] Par. com. 1 F.bus

[1682] RIF 1 Fieldbus

[2013]

[2014]

[2643] Mors. X42/7, uscita controllata via

bus
[2653] Mors. X42/9, uscita controllata via
bus

[2663] Mors. X42/11, uscita controllata via
bus

110

Funzione:

Selez. i par. da assegnare ai PCD da 3 a 10 dei telegrammi. Il numero di PCD disponibili dipende
dal tipo di telegramma. I valori nel PCD da 3 a 10 verranno scritti nei parametri selezionati come
valori di dati. Altrimenti specificare un telegramma standard Profibus in par.9-22 Selezione tele-
gramma.
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9-16 Config. lettura PCD
Array [10]
Option: Funzione:

[0] * Ness.

[895] Bus retroazione 2

[1600] Parola di controllo

[1602] Riferimento [%)]

[1605] Val. reale princ. [%]

[1610] Potenza [kW]

[1612] Tensione motore

[1614] Corrente motore

[1616] Coppia [Nm]

[1618] Term. motore

[1630] Tensione bus CC

[1633] Energia freno/2 min

[1635] Termico inverter

[1639] Temp. scheda di controllo

[1652] Retroazione [unita]

[1654] Retroazione 1 [unita]

[1656] Retroazione 3 [unita]

[1661] Mors. 53 impost. commut.

[1663] Mors. 54 impost. commut.

[1665] Uscita analog. 42 [mA]

[1667] Ingr. impulsi #29 [Hz]
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[1668]
[1669]
[1670]
[1671]
[1672]
[1673]
[1675]
[1676]
[1677]
[1684]
[1685]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[1696]
[1830]
[1831]
[1832]
[1833]
[1834]
[1835]

Ingr. impulsi #33 [Hz]
Uscita impulsi #27 [Hz]
Uscita impulsi #29 [Hz]
Uscita rele [bin]
Contatore A

Contatore B

Ingresso analogico X30/11
Ingresso analogico X30/12
Uscita analogica X30/8 [mA]
Opz. com. par. stato

Par. com. 1 p. FC

Parola d'allarme

Parola di allarme 2

Parola di avviso

Parola di avviso 2

Parola di stato est.

Parola di stato est. 2
Parola di manutenzione
Ingresso anal. X42/1
Ingresso anal. X42/3
Ingresso anal. X42/5
Uscita anal. X42/7 [V]
Uscita anal. X42/9 [V]
Uscita anal. X42/11 [V]

9-18 Indirizzo nodo

MGuida alla programmazione VLT® AQUA Drive

Range:
126 N/A*

[0 - 126. N/A]

Funzione:

L'indir. della stazione puo essere impostato in questo par. o sull'interr. hardware. L'indirizzo puo
essere impostato in par.9-18 Indirizzo nodo solamente se lo switch hardware (commutatore) & im-
postato su 126 o 127. Altrimenti il par. visual. I'imp. effett. del commutat.

9-22 Selezione telegramma

Option:

[1]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[108] *
[200]

112

Telegr. std.1
PPO 1
PPO 2
PPO 3
PPO 4
PPO 5
PPO 6
PPO 7
PPO 8

Telegr. person. 1

Funzione:

Selez. una configuraz. del telegramma Profibus std per il conv. in alternativa all'util. dei telegrammi
config. a piacere in par.9-15 Config. scrittura PCD e par.9-16 Config. lettura PCD.
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9-23 Parametri per segnali
Array [1000]

Option: Funzione:

[0] * Ness.

[303] Riferimento max.

[342] Rampa 1 tempo di decel.

[352] Rampa 2 tempo di decel.

[381] Tempo rampa arr. rapido

[413] Lim. alto vel. motore [giri/min]

[417] Lim. di coppia in modo generatore

[593] Controllo bus uscita impulsi #27

[597] Controllo bus uscita impulsi #X30/6

[663] Mors. X30/8, uscita controllata via

‘
c
w0

[891] Bus Jog 2 velocita

[895] Bus retroazione 2