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1 Sadan programmeres enheden

VLT AQUA Drive
FC 200-serie

Softwareversion: 1.33

e @ ¢

Denne vejledning kan anvendes til alle FC 200-frekvensomformere
med softwareversion 1.33 eller nyere.
Se softwareversionsnummeret i
par. 15-43 Softwareversion.
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1.1.1 Sadan betjenes det grafiske LCP (GLCP)
Fglgende instruktioner gaelder for det grafiske lokalbetjeningspanel (LCP 102).

GLCP er opdelt i fire funktionsgrupper:
1. Grafisk display med statuslinjer.

2. Menu-taster og indikatorlamper (LED'er) — valg af tilstand, aendring af parametre og skift mellem displayfunktioner.
3. Navigationstaster og indikatorlamper (LEDs).

4. Betjeningstaster og indikatorlamper (LED'er).

Grafisk display:
LCD-displayet er bagbelyst og har i alt 6 alfanumeriske linjer. Samtlige data, der vises p& LCP, kan vise op til fem driftvariabler i [Status]-tilstand.

Displaylinjer:
a.  Statuslinje: Statusmeddelelser, som viser symboler og grafik 150BA0T8.15

b. Linje 1-2: Operatgrdatalinjer med brugerdefinerede eller bru-
gervalgte data og variabler. Der kan tilfgjes op til én linje ekstra

2
ved at trykke pd tasten [Status]. Status 0 a
1234rpm 10,4A  43,5HZ

c.  Statuslinje: Statusmeddelelser, der viser tekst.

Displayet er opdelt i 3 dele: 1 43,5Hz b
@verste del (a) Run OK C
viser status i statustilstand eller op til 2 variabler i andre tilstande end — — — —
status og i tilfeelde af alarmer/advarsler. 2 Status | | Quick | [ Main | | Alarm ’

Menu Menu Log

Warn.
Alarm

Det aktive opsaetningsnummer (valgt som Aktiv opsaetning i par. 0-10) vises. Ved programmering af en anden opsaetning end den aktive opsaetning vises

nummeret pd den opsaetning, der programmeres, til hgjre i parentes.

Den midterste del (b)
viser op til 5 variabler med tilhgrende enheder uanset status. I tilfeelde af alarm/advarsel vises advarslen i stedet for variablerne.

Der kan veelges mellem tre forskellige statusudlaesningsdisplays ved at trykke p& tasten [Status].
Driftsvariabler med forskellig formatering vises i hvert enkelt statussksermbillede — se nedenfor.

Der kan sammenkaedes adskillige veerdier eller malinger til hver af de viste driftsvariabler. Vaerdierne/malingerne, der skal vises, kan defineres via par.
0-20, 0-21, 0-22, 0-23 og 0-24, som er tilgaengelige via [QUICK MENU], "Q3 Funktionsopsaet.”, "Q3-1 Gen. indst.", "Q3-11 Displayindst.".

Hver udlaest parameter for veerdier/parametre, der er valgt i par. 0-20 til 0-24, har en szerskilt skala og szerskilte cifre efter et eventuelt decimaltegn.
Ved en stgrre numerisk vaerdi for en parameter vises der feerre cifre efter decimaltegnet.

Eks.: stremudlaesning

5,25 A; 15,2 A 105 A.
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Statusdisplay I

Denne udlaesningstilstand bruges som standard efter start eller initiali-
sering.

Benyt [INFO] for at f& oplysninger om vaerdien/mdlingen, der er kaedet
til de viste driftvariabler (1.1, 1.2, 1.3, 2 og 3).

Se de driftvariabler, der vises i displayet, i denne illustration. 1.1, 1.2 og

130BP041.10

1.3 vises i lille stgrrelse. 2 og 3 vises med mellemstor stgrrelse.

Statusdisplay I1

Se de driftvariabler (1.1, 1.2, 1.3 og 2), der vises i displayet, i denne
illustration.

I eksemplet er Hastighed, Motorstrgm, Motoreffekt og Frekvens valgt
som variabler i fgrste og anden linje.

@ 130BP062.10

1.1, 1.2 og 1.3 vises med smat. 2 vises med stgrre tegn.

© O

Statusdisplay III:
I denne tilstand vises haendelse og handling for Smart Logic Control.
Yderligere oplysninger findes i afsnittet Smart Logic Control.

130BP063.10

Den nederste del
angiver altid frekvensomformerens tilstand i statustilstand. Qverste del <

Micterste del <

_—
Nederste del
™~

130BP074.10

Justering af displayets kontrast
Tryk pd [status] og [ A] for at gare displayet mgrkere
Tryk pé& [status] og [ V] for at ggre displayet lysere

indikatorlamper (LEDs):

Ved overskridelse af visse greenseveerdier teendes alarm- og/eller advarselslampen. En status og en alarmtekst vises i betjeningspanelet.
Spaendingslampen aktiveres, ndr frekvensomformeren forsynes med netspaending eller via en DC-busklemme eller ekstern 24 V-forsyning. Samtidig er
bagbelysningen teendt.

. Grgn LED/Taendt: Betjeningssektionen fungerer.

. Gul LED/Adv.: Angiver en advarsel.

. Blinkende rgd LED/Alarm: Angiver en alarm. 0

Warn.

Alarm
130BP044.10
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GLCP-taster
Menu-taster

Menu-tasterne er opdelt i funktioner. Tasterne under displayet og indi- 2 "
) ) ) stat Quick Main Alarm
katorlamperne benyttes til parameteropsaetning, herunder valg af dis- e Menu Menu Log

playets visning under normal drift. 130BP045.10

[Status]

Angiver status for frekvensomformeren og/eller motoren. Der kan veelges 3 forskellige udlaesninger ved at trykke pd [Status]-tasten:
5-linjeudlaesninger, 4-linjeudlzesninger eller Smart Logic Control.

Brug [Status] til at veelge visningstilstanden eller til at skifte tilbage til displaytilstand fra enten kvikmenutilstand, hovedmenutilstand eller alarmtilstand.
Desuden bruges [Status]-tasten til at skifte mellem enkelt og dobbelt udlaesningstilstand.

[Quick Menu]
Giver mulighed for hurtig opsaetning af frekvensomformeren. De mest almindelige funktioner kan programmeres her.

Kvikmenuen [Quick Menu] bestar af:
- Q1: Min personlige Menu

- Q2: Hurtig opseetning

- Q3: Funktionsopsaetninger
- Q5: Foretagne aendringer
- Q6: Logposter

Funktionsopsaetningen giver mulighed for hurtig og nem adgang til alle parametre, der kraeves til de fleste vand- og spildevandsapplikationer, herunder
variabelt moment, konstant moment, pumper, doseringspumper, brgndpumper, forsteerkningspumper, blandingspumper, opluftningsbleeser og andre
pumpe- og ventilatorapplikationer. Blandt andre funktioner omfatter den ogsd parametre til udveelgelse af de variabler, der skal vises i LCP, digitale
preset-hastigheder, skalering af analoge referencer, lukket slgjfe-applikationer med en enkelt zone og med flere zoner og specifikke funktioner, der er
relaterede til vand- og spildevandsapplikationer.

Kvikmenuparametrene kan aendres umiddelbart, medmindre der er oprettet en adgangskode via par. 0-60, 0-61, 0-65 eller 0-66.
Det er muligt at skifte direkte mellem kvikmenutilstand og hovedmenutilstand.

[Main Menu]

benyttes ved programmering af samtlige parametre.

Hovedmenu-parametrene er direkte tilgeengelige, medmindre der er oprettet en adgangskode via par. 0-60, 0-61, 0-65 eller 0-66. Til de fleste vand- og
spildevandsapplikationer er det ikke ngdvendigt med en adgang til hovedmenuparametrene. I stedet giver kvikmenuen Hurtig opsaetning og Funktions-
opsaet. den enkleste og hurtigste adgang til de parametre, der typisk vil vaere ngdvendige.

Det er muligt at skifte direkte mellem hovedmenutilstand og kvikmenutilstand.

Parametergenvejen kan udfgres ved at holde tasten [Main Menu] nede i 3 sekunder. Parametergenvejen giver direkte adgang til enhver parameter.

[Alarm Log]
Viser en alarmliste med de fem seneste alarmer (nummereret fra A1-A5). Der f&s yderligere oplysninger om en alarm ved at bruge piletasterne til at
navigere til alarmnummeret og trykke p& [OK]. Du far nu oplysninger om frekvensomformerens tilstand, umiddelbart fgr alarmtilstanden opstod.

[Back] [Info]
Fgrer dig tilbage til det foreg8ende trin eller lag i navigationsstrukturen. Viser oplysninger om en kommando, en parameter eller en funktion i et
[Cancel] vilkrligt displayvindue. [Info] giver detaljerede oplysninger, nér der er

Annullerer den seneste aendring eller kommando, sd laenge displayet ikke brug for dem.

har zendret sig. Afslut info-tilstanden ved at trykke pd enten [Info], [Back] eller [Cancel].

Info
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Navigationstaster

De fire navigationspile bruges til at navigere mellem de forskellige valg-
muligheder i [Quick Menu], [Main Menu] og [Alarm Log]. Brug
tasterne til at flytte markgren.

[OK]

benyttes til at vaelge en parameter, som er markeret ved hjeelp af mark- =
n

[
{ |

gren, og til at aktivere aendringen af en parameter.

Warn. §

Alarm

130BT117.10

Betjeningstaster
til lokal betjening er placeret nederst i betjeningspanelet.

130BP046.10

[Hand On]
Giver mulighed for at styre frekvensomformeren via GLCP. [Hand on] starter ogsd motoren, og det er nu muligt at angive motorhastighedsreference ved
hjeelp af piletasterne. Tasten kan veelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-40 [Hand on]-tast p& LCP.

De fglgende styresignaler vil stadig veere aktive, ndr [Hand on] er aktiveret:
. [Hand on] — [Off] — [Auto on]

. Nulstil

. Frilgb -stop inverteret (motorfrilgb til standset)
. Reversering

. Veelg opsaetning, Isb — Veelg opsaetning, msb
. Stopkommando fra seriel kommunikation

. Kvikstop

. DC-bremse

NB!
Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjzelp af styresignaler eller en seriel bus, tilsideszetter en "start"-kommando via LCP.

[Off]
Standser den tilsluttede motor. Tasten kan vaelges som Aktiveret[1] eller Deaktiveret[0] via par. 0-41 [Off]-tast p& LCP. Hvis der ikke er valgt en ekstern
stopfunktion, og [Off]-tasten er inaktiv, kan motoren kun stoppes ved afbrydelse af netforsyningen.

[Auto On]
Ggr det muligt at styre frekvensomformeren via styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. N&r et startsignal aktiveres pd styreklemmerne og/eller
bussen, startes frekvensomformeren. Tasten kan veelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-42 [Auto on]-tast p& LCP.

NB!
Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgange har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand on] — [Auto on].

[Reset]
Anvendes til nulstilling af frekvensomformeren efter en alarm (trip). Den kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-43 Resettaster p&
LCP.

Parametergenvejen
kan udfgres ved at holde tasten [Main Menu] nede i 3 sekunder. Parametergenvejen giver direkte adgang til enhver parameter.

MG.20.04.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 7
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1.1.2 Hurtig overfgrsel af parameterindstillinger mellem flere frekvensomformere

N&r frekvensomformeren er blevet sat op, anbefaler vi, at du opbevarer

dataene i LCP eller p& en pc via MCT 10 Set-up software tool. 150BA027.10

— — — —
Quick Main Alarm
Status Menu Menu Log

=0
@

Warn.
Alarm
—

Datalagring i LCP:
1. Gatil par. 0-50 LCP-kopi

2. Tryk pd [OK]-tasten
3. Veelg "Alle til LCP"
4. Tryk p& [OK]-tasten

Samtlige parameterindstillinger lagres nu i LCP, hvilket angives af statuslinjen. Tryk p& [OK], ndr 100 % er n&et.

NB!
Stop motoren, fgr denne handling udfgres.

Du kan derefter tilslutte LCP til en anden frekvensomformer og kopiere parameterindstillingerne til denne frekvensomformer.

Dataoverfgrsel fra LCP til frekvensomformer:
1. Gatil par. 0-50 LCP-kopi

2. Tryk pd [OK]-tasten
3. Veelg "Alle fra LCP"
4. Tryk pd [OK]-tasten

Parameterindstillingerne, der er lagret i LCP, overfgres nu til frekvensomformeren, hvilket angives i statuslinjen. Tryk p& [OK], ndr 100 % er ndet.

NB!
Stop motoren, fgr denne handling udfgres.

1.1.3 Displaytilstand

Ved normal drift, kan der kontinuerligt angives op til 5 forskellige driftsvariabler i den midterste sektion: 1.1, 1.2 og 1.3 sdvel som 2 og 3.

8 MG.20.04.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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1.1.4 Displaytilstand - valg af variabler til visning

Der kan veelges mellem tre forskellige statusudlaesninger ved at trykke pd tasten [Status].

Driftsvariabler med forskellig formatering vises i hvert enkelt statusskeermbillede — se nedenfor.

Der kan sammenkaedes adskillige malinger til hver af driftsvariablerne. Sammenkaadningerne defineres via par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 og 0-24.

Hvert udlaesningsparameter, der veelges i par. 0-20 til par. 0-24, har en tilhgrende skala og tilhgrende cifre efter et eventuelt decimaltegn. Ved en stgrre
numerisk vaerdi for en parameter vises der feerre cifre efter decimaltegnet.
Eks.: strgmudlaesning nedenfor: 5,25 A; 15,2 A 105 A.

Statusskserm I

Denne udlaesningstilstand bruges som standard efter start eller initiali-
sering.

Benyt [INFO] for at fa oplysninger om malesammenkaedningerne til de
viste driftsvariabler /1.1, 1.2, 1.3, 2 og 3).

Se de driftsvariabler, der vises p8 skaermbilledet i denne illustration. 1.1,
1.2 og 1.3 vises med smat. 2 og 3 vises i mellemstor stgrrelse.

Statusskeserm II:
Se de driftsvariabler (1.1, 1.2, 1.3 og 2), der vises pd skaermbilledet, i
denne illustration.

130BP062.10

I eksemplet er Hastighed, Motorstrgm, Motoreffekt og Frekvens valgt

som variabler i fgrste og anden linje. @
1.1, 1.2 og 1.3 vises med smat. 2 vises med stgrre tegn.

P& bade statusskaerm I og II er det muligt at veelge andre driftsvariabler @
ved at trykke p& A eller v .

Statusskaerm III:
I denne tilstand vises haendelse og handling for Smart Logic Control.
Yderligere oplysninger findes i afsnittet Smart Logic Control.
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1.1.5 Sadan betjenes numerisk LCP (NLCP)

Den fglgende vejledning geaelder for NLCP (LCP 101).

Betjeningspanelet er opdelt i fire funktionsgrupper:

1.
2.

Numerisk display.

Menu-taster og indikatorlamper (LED'er) — aendring af parame-
tre og skift mellem displayfunktioner.

Navigationstaster og indikatorlamper (LED'er).

Betjeningstaster og indikatorlamper (LED'er).

NB!
Parameterkopiering er ikke mulig med det numeriske
LCP-betjeningspanel (LCP 101).

Vaelg en af de falgende tilstande:

Statustilstand: Viser status for frekvensomformeren eller motoren.

Hvis der forekommer en alarm, skifter NLCP automatisk til statustilstand.

Der kan vises en raekke alarmer.

Hurtig opszetning eller hovedmenutilstand: viser parametre og pa-

rameterindstillinger.

Indikatorlamper (LED'er):

Grgn LED/Teendt: angiver, at betjeningssektionen arbejder.
Gul LED/Adv.: angiver en advarsel.

Blinkende rgd LED/Alarm: angiver en alarm.

Menu-tast

[Menu]Veelg en af de fglgende tilstande:

Status
Hurtig opsaetning

Hovedmenu

Hovedmenu

benyttes ved programmering af samtlige parametre.

M VLT® AQUA Drive Programming Guide

130BA191.10

0 .
P I e o PO

O
S

3 | on
Wern.
Aarm

3 1GIO)

Tllustration 1.1: Numerisk LCP (NLCP)

I

2
|

1308P077.10

Tllustration 1.2: Eksempel p& statusdisplay

0
=

1308P078.10

Tllustration 1.3: Eksempel p& alarmdisplay

Parametrene er umiddelbart tilgeengelige, medmindre der er oprettet en adgangskode via par. 0-60 Hovedmenu-adgangskode, par. 0-61 Adgang til

hovedmenu u/ adgangskode, par. 0-65 Pers. menu-adgangskode eller par. 0-66 Adgang til pers. menu u/ adgangskode.

Hurtig opsaetning benyttes til opsaetning af frekvensomformeren kun ved hjzelp af de mest ngdvendige parametre.

Parameterveerdierne kan aendres ved hjeelp af pil op og pil ned, ndr veerdien blinker.

Veelg Hovedmenu ved at trykke pd [Menu]-tasten flere gangen, indtil Hovedmenu-LED'en taendes.

Veelg parametergruppen [xx-__], og tryk p& [OK]

Veelg parameteren [__-xx], og tryk p8 [OK]

Hvis parameteren er en array-parameter, veelges array-nummeret efterfulgt af tryk pd [OK]

Veelg den gnskede dataveerdi, og tryk pd [OK]

10
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Navigationstaster
[Back]
til at g& baglaens

o
—
<)
N
=]
a
o
=]
®
—

Pile [A][VY]

-tasterne bruges til at navigere imellem parametergrupper, parametre og
inden for parametre.

[OK]

benyttes til at vaelge en parameter, som er markeret ved hjeelp af mark-

Illustration 1.4: Displayeksempel
gren, og til at aktivere aendringen af en parameter.

Betjeningstaster
Tasterne til lokal betjening er placeret nederst i betjeningspanelet.

130BP046.10

Tllustration 1.5: Betjeningstaster p& det numeriske LCP
(NLCP)

[Hand On]
giver mulighed for at styre frekvensomformeren via LCP. [Hand on] starter ogsd motoren, og det er nu muligt at angive motorhastighedsdata ved hjzelp
af piletasterne. Tasten kan veelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-40 [Hand on]-tast p& LCP.

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjzelp af styresignaler eller en seriel bus, tilsidesaetter en "start"-kommando, der afgives via LCP.

De fglgende styresignaler vil stadig veere aktive, ndr [Hand on] er aktiveret:
. [Hand on] — [Off] — [Auto on]

. Nulstil

. Frilgb stop inverteret

. Reversering

. Veelg opsaetning, Isb — Vaelg opsaetning, msb
. Stopkommando fra seriel kommunikation

. Kvikstop

. DC-bremse

[off]
Standser den tilsluttede motor. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-41 [Off]-tast p& LCP.

Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og [Off]-tasten er inaktiv, kan motoren stoppes, ved at afbryde netforsyningen.

[Auto on]
Ggr det muligt at styre frekvensomformeren via styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. N&r et startsignal aktiveres pa styreklemmerne og/eller
bussen, startes frekvensomformeren. Tasten kan veelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-42 [Auto on] tast p&§ LCP.

NB!
Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgange har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand on] [Auto on].

[Reset]
Anvendes til nulstilling af frekvensomformeren efter en alarm (trip). Tasten kan vaelges som Aktiveret[1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-43 [Reset]-tast
P& LCP.

MG.20.04.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 11



1 S&dan programmeres enheden M VLT® AQUA Drive Programming Guide

1.1.6 Parameteropsaetning

Frekvensomformeren kan anvendes til praktisk talt alle opgaver, hvilket er grunden til, at antallet af parametre er ganske stort. Serien giver mulighed for
at veelge mellem to programmeringstilstande — en kvikmenu-tilstand og en Hovedmenu-tilstand.

Sidstnaevnte giver adgang til samtlige parametre. Farstnaevnte guider brugeren gennem nogle f8 parametre, som ggr det muligt at programmere langt
de fleste vand-/spildevandsapplikationer.

Uanset valg af programmeringsmé&de kan en parameter sendres i bdde kvikmenu-tilstand og hovedmenu-tilstand.

1.1.7 Kvikmenu-tilstand

GLCP giver adgang til samtlige parametre, der er anfgrt under kvikmenuerne. S&dan indstilles parametre via knappen [Quick Menu]:
Ved tryk pd [Quick Menu] vises listen over de forskellige omré&der, der findes i kvikmenuen.

Effektiv parameteropsaetning til vandapplikationer
Parametrene kan nemt szettes op til langt de fleste vand- og spildevandsapplikationer udelukkende ved hjeelp af [Quick Menu].

Den optimale metode til indstilling af parametre via [Quick Menu] er at falge nedenstdende trin:
1. Tryk pd [Quick Setup] for at veelge grundlzeggende motorindstillinger, rampetider osv.

2. Tryk pd [Function Setups] for at konfigurere frekvensomformerens ngdvendige funktioner - hvis de ikke allerede er omfattet af indstillingerne i
[Quick Setup].

3. Veelg mellem Gen. indstillinger, Aben slojfe-indst. og Lukket slojfe-indst..

Det anbefales at gennemfgre opseetningen i den viste raekkefglge.

° Par.- Betegnelse [Enheder]
- 0-01 Sprog
o 120  Motoreffekt [kw]
g 1-22 Motorspaending I\
= 1-23  Motorfrekvens [Hz]
- 1-24 Motorstrgm [A]
1-25 Motorens nominelle hastighed [O/MIN]
3-41 Rampe 1, rampe-op-tid [s]
3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid [s]
4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN]
Illustration 1.6: Visning af kvikmenu. 4-13 Motorhastighed, hgj greense [O/MIN]
1-29 Automatisk motortilpasning (AMA)

Tabel 1.1: Hurtig opsaetning-parametre

Hvis der er valgt Ingen funktion i klemme 27, er det ikke ngdvendigt med en tilslutning til +24 V pd klemme 27 for at aktivere start.
Hvis Frilob inverteret (standardveerdi fra fabrikken) er valgt i par. Klemme 27, Digital indgang, er en tilslutning til +24V ngdvendig for at muligggre start.

NB!
I fglgende afsnit om Ofte anvendte parametre - forklaringer findes der detaljerede parameterbeskrivelser.

1.1.8 Q3 Funktionsopsaetninger

Funktionsopsaetningen giver mulighed for hurtig og nem adgang til alle parametre, der kraeves til de fleste vand- og spildevandsapplikationer, herunder
variabelt moment, konstant moment, pumper, doseringspumper, brgndpumper, forstaerkningspumper, blandingspumper, opluftningsblaeser og andre
pumpe- og ventilatorapplikationer. Blandt andre funktioner omfatter den ogsd parametre til udveelgelse af de variabler, der skal vises i LCP, digitale
preset-hastigheder, skalering af analoge referencer, lukket slgjfe-applikationer med en enkelt zone og med flere zoner og specifikke funktioner, der er
relaterede til vand- og spildevandsapplikationer.
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Sédan &bnes funktionsopszetningen - eksempel:

S S

=} .-i

= 3

b Fy

o o

3 b
Tllustration 1.7: Trin 1: Taend frekvensomformeren (aktive Tllustration 1.11: Trin 5: Brug pil op/ned til at rulle ned til
LED-lamper) f.eks. 03-12 Analoge udgange. Tryk pd [OK].

S S

- o

b 3

& Fy

o o

3 b
Tllustration 1.8: Trin 2: Tryk pd [Quick Menu]-tasten (kvik- Tllustration 1.12: Trin 6: Vaelg parameter 6-50 Klemme 42,
menuens valgmuligheder vises). udgang. Tryk pd [OK].

S S

N o

b 3

& Fy

o o

a a
Tllustration 1.9: Trin 3: Anvend pil op/ned til at rulle ned til Tllustration 1.13: Trin 7: Anvend pil op/ned til at vaelge mel-
Funktionsopszetninger. Tryk pa [OK]. lem de forskellige valgmuligheder. Tryk pd [OK].

S

<}

3

<

o

o

a
Tllustration 1.10: Trin 4: Funktionsopsaetningens valgmulig-
heder vises. Veelg 03-1 Generelle indstillinger. Tryk pa
[OK].
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Funktionsopszetningsparametrene er grupperet pd fglgende made:

Q3-1 Generelle indstillinger

Q3-10 Urindstillinger

Q3-11 Displayindstillinger

0-70 Indstil dato og klokkeslaet
0-71 Datoformat

0-20 Displaylinje 1,1, lille
0-21 Displaylinje 1,2, lille

0-72 Tidsformat 0-22 Displaylinje 1,3, lille

0-74 DST/sommertid 0-23 Displaylinje 2, stor

0-76 Sommertid start 0-24 Displaylinje 3, stor

0-77 Sommertid slut 0-37 Displaytekst 1
0-38 Displaytekst 2
0-39 Displaytekst 3

Q3-12 Analog udgang

6-50 Klemme 42, udgang

6-51 Klemme 42, udgang minimum
skalering

6-52 Klemme 42, udg. maks. skal.

Q3-13 Releer
Relze 1 = 5-40 Funktionsrelae
Relae 2 = 5-40 Funktionsrelae

Optionsrelae 7 = 5-40 Funktions-
relae
Optionsrelzae 8 = 5-40 Funktions-
relee
Optionsrelae 9 = 5-40 Funktions-
relee

Q3-2 Aben slgjfe-indstillinger

Q3-20 Digital reference

Q3-21 Analog reference

3-02 Minimumreference

3-03 Maksimumreference

3-10 Preset-reference

5-13 Klemme 29, digital indgang
5-14 Klemme 32, digital indgang
5-15 Klemme 33, digital indgang

3-02 Minimumreference

3-03 Maksimumreference

6-10 Klemme 53, lav spaending
6-11 Klemme 53, hgj spaending

6-14 Klemme 53, lav ref./feedback vaerdi
6-15 Klemme 53, hgj ref./feedback veerdi

Q3-3 Lukket slgjfe-indstillinger

Q3-30 Feedbackindstillinger

Q3-31 PID-indstillinger

1-00 Konfigurationstilstand

20-12 Reference-/feedbackenhed

3-02 Minimumreference

3-03 Maksimumreference

6-20 Klemme 54, lav spaending

6-21 Klemme 54, hgj spsending

6-24 Klemme 54, lav ref./feedbackvaerdi
6-25 Klemme 54, hgj ref./feedbackvaerdi
6-00 Live zero, timeout-periode

6-01 Live zero, timeout-funktion

20-81 PID-normal/inverteret styring
20-82 PID-starthastighed [O/MIN]
20-21 Seetpunkt 1

20-93 PID-proportionalforst.

20-94 PID-integrationstid

1.1.9 Hovedmenutilstand

Bdde GLCP og NLCP giver adgang til hovedmenutilstanden. Veelg hoved-
menutilstand med et tryk p& [Main Menu]-tasten. Illustration 6.2 viser
den resulterende udlaesning, der fremkommer i GLCP.

Linje 2 til 5 i displayet viser en liste med parametergrupper, som kan
veelges ved at trykke p& pil op og pil ned.

130BP066.10

Tllustration 1.14: Displayeksempel.

Hver enkelt parameter er kendetegnet ved et navn og et nummer, som forbliver det samme uanset programmeringstilstanden. I hovedmenutilstand er

parametrene gruppeopdelt. De fgrste tal i parameternumrene (fra venstre) angiver parametergruppenummeret.

Alle parametrene kan andres i hovedmenuen. Konfigurationen af enheden (par. 1-00 Konfigurationstilstand) er bestemmende for de andre parametre,

der kan programmeres. Valg af Lukket slgjfe giver f.eks. adgang til yderligere parametre, der er relevante for drift i lukket slgjfe. Optionskort, som fgjes

til enheden, giver adgang til yderligere parametre, der métte vaere relevante for optionen.
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1.1.10 Parametervalg

I hovedmenutilstand er parametrene gruppeopdelt. Vaelg en parameter-

Gruppenr. Parametergruppe:
gruppe ved hjeelp af navigationstasterne. 0 Betjening/display
Folgende parametergrupper er tilgaengelige: 1 Belastning/motor
2 Bremser
3 Referencer/ramper
4 Graenser/advarsler
5 Digital ind-/udgang
6 Analog ind-/udgang
8 Komm. og optioner
9 Profibus
10 CAN-fieldbus
11 LonWorks
13 Smart Logic
14 Specielle funktioner
15 Oplysninger om frekvensomformeren
16 Dataudlaesninger
18 Dataudlaesninger 2
20 Frekvensomformer lukket slgijfe
21 Udv. lukket slgife
22 Applikationsfunktioner
23 Tidsbaserede funktioner
24 Fire mode
25 Kaskadestyreenhed
26 Analog 1/0-option MCB 109

Tabel 1.2: Parametergrupper.

Efter valget af parametergruppe vaelges en parameter ved hjeelp af na-
vigationstasterne.

Den midterste del af GLCP viser parameternummer og -navn sammen
med den valgte parameterveerdi.

130BP067.10

Tllustration 1.15: Displayeksempel.

1.1.11 Andring af data

Fremgangsméaden for aendring af data er den samme, uanset om en parameter er valgt i kvikmenuen eller hovedmenuen. Tryk p& [OK] for at zendre den
valgte parameter.
Fremgangsmdden for aendring af data afhaenger af, om den valgte parameter repraesenterer en numerisk datavaerdi eller en tekstveerdi.

1.1.12 Andring af tekstveerdi

Hvis den valgte parameter er en tekstvaerdi, vil sendring af tekstveerdien
ske ved hjzelp af pil op og pil ned-navigationstasten.

Pil op-tasten forgger vaerdien, mens pil ned-tasten reducerer veaerdien.
Placer markgren pd den veerdi, der skal gemmes, og tryk pd [OK].

130BP068.10

Tllustration 1.16: Displayeksempel.
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1.1.13 Andring af en gruppe af nhumeriske datavaerdier

Hvis det valgte parameter star for en numerisk dataveerdi, skal den valgte
data aendres ved hjeelp af [«] og [>]-navigationstaster og pil op/ned

[A][V]. Anvend navigationstasterne <] og [>] til at flytte markgren van-

130BP069.10

dret.

Tllustration 1.17: Displayeksempel.

Benyt op- og ned-navigationstasterne til at aendre dataveerdien. Pil op-
tasten forgger datavaerdien, mens pil ned-tasten reducerer den. Placer
markgren pd den veerdi, der skal gemmes, og tryk pd [OK].

130BP070.10

Tllustration 1.18: Displayeksempel.

1.1.14 Andring af datavaerdi, Trin for trin

Visse parametre kan aendres trinvist eller uendeligt variabelt. Dette geelder for par. 1-20 Motoreffekt [kW], par. 1-22 Motorspaending og

par. 1-23 Motorfrekvens.
Parametrene aendres b&de som en gruppe af numeriske datavaerdier og som numeriske datavaerdier uendeligt variabelt.

1.1.15 Udlaesning og programmering af indekserede parametre

Parametre indekseres, nér de placeres i en rullestak.
par. 15-30 Alarm-log: Fejlkode til par. 15-32 Alarm-log. Klokkeslaet indeholder en fejllog, som kan udleeses. Veelg en parameter, tryk pd [OK], og brug

pil op/ned-navigationstasterne til at rulle gennem vaerdiloggen.

Anvend par. 3-10 Preset-reference som et andet eksempel:

Veelg parameteren, tryk pd [OK], og anvend pil op/ned-navigationstasterne til at rulle gennem de indekserede veerdier. Parametervaerdien sendres ved
at veelge den indekserede veerdi og trykke pd [OK]. Herefter sendres selve veerdien ved at trykke pd pil op/ned. Tryk p& [OK] for at acceptere den nye
indstilling. Tryk p& [Cancel] for at annullere. Tryk pd [Back] for at forlade parameteren.
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1.1.16 Initialisering til fabriksindstillinger

Frekvensomformeren kan initialiseres til fabriksindstillingerne p& to mader:

Anbefalet initialisering (via par. 14-22 Driftstilstand)

1. Veelg par. 14-22 Driftstilstand 5. Afbryd netforsyningen, og afvent, at lyset i displayet gar ud.

2. Tryk pd [OK] 6.  Tilslut netforsyningen igen — frekvensomformeren er nu nulstil-
3. Veelg "Initialisering" let.

4. Tryk pa [OK] 7. Indstil par. 14-22 Driftstilstand tilbage til Normal drift.

NB!
Nulstiller parametrene, der er valgt i Personlig menu, med fabriksindstillingen.

par. 14-22 Driftstilstand initialiserer alt undtagen:

par. 14-50 RFI-filter

par. 8-30 Protokol/

par. 8-31 Adresse

par. 8-32 Baud-hast.

par. 8-35 Min. svartidsforsinkelse

par. 8-36 Maks. svartidsforsinkelse

par. 8-37 Maks. forsinkelse mellem tegn

par. 15-00 Driftstimerto par. 15-05 Antal overspaendinger

par. 15-20 Baggrundslogbog.: Haendelse to par. 15-22 Baggrundslogbog: Tid
par. 15-30 Alarm-log: Fejlkode to par. 15-32 Alarm-log: Klokkeslzet

Manuel initialisering

1. Afbryd netforsyningen, og vent p3, at lyset i displayet gér ud.

2a. Hold [Status] — [Main Menu] — [OK] nede samtidig under opstart med det grafiske display LCP 102
2b. Tryk pd [Menu] under opstart med det numeriske display LCP 101

3. Slip tasterne efter 5 sek.

4. Frekvensomformeren er nu programmeret i overensstemmelse med fabriksindstillingerne.

Denne procedure initialiserer alt, undtagen: par. 15-00 Driftstimer; par. 15-03 Antal indkoblinger; par. 15-04 Antal overtemperaturer,
par. 15-05 Antal overspaendinger.

NB!
N&r der udfgres manuel initialisering, nulstilles ogsa indstillingerne for seriel kommunikation, par. 14-50 RFI-filter og fejllogbogen.
Fjerner parametre, der er valgt i par. 25-00 Kaskadestyreenhed.

Efter initialisering og taend/sluk vil displayet ikke vise oplysninger, fgr der er get et par minutter.
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VLT® AQUA Drive Programming Guide M
2 Parameterbeskrivelse

2.1.1 Parameteropseetning

Overblik over parametergrupper

Gruppe Titel Funktion

0- Betjening/display Parametre, der er tilknyttet frekvensomformerens grundlaeggende funktioner, LCP-tast-
funktion og LCP-displaykonfiguration.

1- Belastning/motor Parametergruppe for motorindstillinger.

2- Bremser Parametergruppe til indstilling af bremsefunktioner i frekvensomformeren.

3- Reference/ramper Parametre til referenceh8ndtering, definition af begraensninger, samt konfiguration af
frekvensomformerens reaktion pd aendringer.

4- Greenser/advarsler Parametergruppe til konfiguration af greenser og advarsler.

5- Digital ind-/udgang Parametergruppe til konfiguration af de digitale ind- og udgange.

6- Analog ind-/udgang Parametergruppe til konfiguration af de analoge ind- og udgange.

8- Kommunikation og optioner Parametergruppe til konfiguration af kommunikation og optioner.

9= Profibus Parametergruppe med samtlige Profibus-specifikke parametre.

10- DeviceNet Fieldbus Parametergruppe til DeviceNet-specifikke parametre.

13- Smart Logic Parametergruppe til Smart Logic Control

14- Specielle funktioner Parametergruppe til konfiguration af specielle frekvensomformerfunktioner.

15- Oplysninger om frekvensomformeren Parametergruppe med oplysninger om frekvensomformeren, sdsom driftsdata, hardwa-
rekonfiguration og softwareversioner.

16- Dataudlaesninger Parametergruppe til dataudlaesninger, f.eks. faktiske referencer, spaendinger, styring,
alarm, advarsel og statusord.

18- Info og udlaesn. Denne parametergruppe indeholder de seneste 10 vedligeholdelseslogs.

20- Frek.omf. lukket slgijfe Denne parametergruppe bruges til konfiguration af den PID-regulering til lukket slgife,
der styrer enhedens udgangsfrekvens.

21- Udvidet lukket slgijfe Parametre til konfiguration af de tre PID-reguleringer til udvidet lukket slgife.

22- Applikationsfunktioner Disse parametre overvager vandapplikationer.

23- Tidsbaserede funktioner Disse parametre er beregnet til handlinger, der skal udfgres pa daglig eller ugentlig basis,
f.eks. forskellige referencer til i arbejdstiden/uden for arbejdstiden.

25- Grundlaeggende kaskadestyreenheds- Parametre til konfigurering af den grundleeggende kaskadestyreenhed til sekvensstyring

funktioner af flere pumper.

26- Analog I/0-option MCB 109 Parametre til konfiguration af Analog I/0-option MCB 109.

27- Udvidet kaskadestyring Parametre til konfiguration af den udvidede kaskadestyring.

29- Vandapplikationsfunkt. Parametre til indstilling af vandspecifikke funktioner.

31- Bypass-option Parametre til konfiguration af bypass-optionen

Tabel 2.1: Parametergrupper

Parameterbeskrivelser og valg vises i det grafiske display (GLCP) eller numeriske display (NLCP). (i afsnit 5 findes flere oplysninger). F& adgang til
parametrene ved at trykke pd tasten [Quick Menu] eller [Main Menu]-tasten pd betjeningspanelet. Kvikmenuen bruges primaert til idriftszetning af enheden
ved opstart ved at levere de parametre, der er ngdvendige for at tage enheden i drift. Hovedmenuen giver adgang til samtlige parametre med henblik

p& detaljeret applikationsprogrammering.

Samtlige digitale ind-/udgangsklemmer og analoge ind-/udgangsklemmer har flere funktioner. Samtlige klemmer har fra fabrikken standardfunktioner,
der egner sig til de fleste vandapplikationer, men hvis der er brug for andre specielle funktioner, skal de programmeres i parametergruppe 5 eller 6.
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2.2 Hovedmenu - Drift og Display - Gruppe 0
2.2.1 0-** Betjening/display

Danfiss

VLT® AQUA Drive Programming Guide

Parametre, der er tilknyttet frekvensomformerens grundlaeggende funktioner, LCP-knappernes funktion og konfiguration af LCP-display.

2.2.2 0-0* Basisindstillinger

Parametergruppe til grundindstillinger i frekvensomformeren.

0-01 Sprog

Option:

[oy*
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
[10]
[20]
[22]
[27]
[28]
[36]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[471
[48]
[49]

[50]

20

English
Deutsch
Francais
Dansk
Spanish
Italiano
Svenska
Nederlands
Chinese
Suomi
English US
Greek
Bras.port
Slovenian
Korean
Japanese
Turkish
Trad.Chinese
Bulgarian
Srpski
Romanian
Magyar
Czech
Polski
Russian

Thai

Funktion:

Angiver det sprog, der skal anvendes i displayet.

Frekvensomformeren kan leveres med 2 forskellige sprogpakker. Engelsk og tysk er indeholdt i

begge pakker. Engelsk kan ikke slettes eller redigeres.

Er inkluderet i sprogpakke 1-2
Er inkluderet i sprogpakke 1-2
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Sprogpakke 2

Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
En del af sprogpakke 2

En del af sprogpakke 2

Er inkluderet i Sprogpakke 1
En del af sprogpakke 2

Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1

En del af sprogpakke 2
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[51] Bahasa Indonesia En del af sprogpakke 2
0-02 Motorhastighedsenhed
Option: Funktion:

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Det viste display afhaenger af indstillingerne i par. 0-02 Motorhastighedsenhed og par. 0-03 Regi-
onale indstillinger. Fabriksindstillingen af par. 0-02 Motorhastighedsenhed og par. 0-03 Regionale
indstillinger afhaenger af de geografiske omrdder, frekvensomformeren er leveret til, men kan om-

programmeres efter behov.

NB!

AEndring af Motorhastighedsenheden nulstiller visse parametre til deres oprinde-
lige veerdi. Det anbefales at veelge motorhastighedsenheden fgrst, far andre
parametre aendres.

[0] O/MIN Veelger de motorhastighedsvariabler og -parametre (dvs. referencer, feedbacks og graenser), der
skal vises i form af motorhastighed (O/MIN).

[1] * Hz Veelger de motorhastighedsvariabler og -parametre (dvs. referencer, feedbacks og graense), der
skal vises i form af udgangsfrekvensen til motoren (Hz).

0-03 Regionale indstillinger

Option: Funktion:
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
Det viste display afhaenger af indstillingerne i par. 0-02 Motorhastighedsenhed og par. 0-03 Regi-
onale indstillinger. Fabriksindstillingen af par. 0-02 Motorhastighedsenhed og par. 0-03 Regionale
indstillinger afhaenger af de geografiske omrdder, frekvensomformeren er leveret til, men kan om-

programmeres efter behov.

[o] * International Indstiller par. 1-20 Motoreffekt [kWenheder til [kW] og standardveerdien af par. 1-23 Motorfre-
kvens [50 Hz].

[1] Nordamerika Indstiller par. 1-21 Motoreffekt [HKJenheder til Hk og standardveerdien af par. 1-23 Motorfre-
kvens til 60 Hz.

Den indstilling, der ikke anvendes, bliver gjort usynlig.

0-04 Driftstilstand ved start

Option: Funktion:
Veelg dendriftstilstand der skal vaere gaeldende, ndr frekvensomformeren gentilsluttes til netspaen-
dingen efter en nedlukning i driftstilstanden Hand (lokal).

[0] * Genoptag Genoptager driften af frekvensomformer med den samme lokale reference og de samme start/stop-
betingelser (pafgrt via [Hand On]/[Off] p&fgrt LCP eller Hand Start ved hjeelp af en digital indgang),
som var geeldende umiddelbart fgr afbrydelse af frekvensomformeren.

[1] Tvangsstop, ref=gl. Anvender den gemte reference [1] for at stoppe frekvensomformeren, samtidig med at den gael-
dende lokale hastighedsreference fgr frekvensomformere blev lukket nedlukning, bliver gemt i
hukommelsen. N&r netspaending er blevet tilsluttet igen, og der er modtaget en startkommando
(ved brug af LCP [Hand On]-knappen eller en Hand Start-kommando fra en digital indgang), vil
frekvensomformeren genstarte og kgre ved den gemte hastighedsreference.
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2.2.3 0-1* Driftsopsaetning

Angiv og styr de individuelle parameteropsaetninger.

Frekvensomformeren har fire parameteropsaetninger, der kan programmeres uafhangig af hinanden. Derfor er frekvensomformeren meget fleksibel,
foruden at den opfylder kravene for mange forskellige AQUA-systemkontrolenheder, der ofte vil spare udgifter til eksternt styreudstyr. Disse kan for
eksempel anvendes til at programmere frekvensomformeren til at fungere i henhold til en given styreprofil i en opsaetning (f.eks. drift i dagtimerne) og
en anden styreprofil i en anden opsaetning (f.eks. natsaenkning). De kan ogsd anvendes af en AHU eller en OEM, der producerer indpakkede enheder,
til programmering af de fabrikstilpassede frekvensomformere til styring af forskellige modeller af udstyr af en bestemt type, s& de er indstillet til de samme
parametre, hvilket betyder, at der under produktion/igangsaetning blot skal vaelges en given opsaetning afhaengig af hvilken type, frekvensomformeren
er installeret til.

Den aktive opsaetning (dvs. den opsaetning, som frekvensomformeren fungerer med aktuelt) kan vaelges i parameter 0-10 og vises i LCP. Ved brug af
multiopsaetning er det muligt at skifte mellem opseetninger, mens frekvensomformeren kgrer eller er stoppet, via digitale indgange eller serielle kom-
munikationskommandoer (f.eks. natssenkning). Hvis det er ngdvendigt at sendre opseaetninger under kgrsel, skal det kontrolleres, at parameter 0-12 er
programmeret som kraevet. For de fleste AQUA-applikationer vil det ikke vaere ngdvendigt at programmere parameter 0-12, heller ikke, hvis der skal
skiftes opsaetning, mens den kgrer. I forbindelse med meget komplekse applikationer, der ggr brug af de forskellige opsaetningers fulde fleksibilitet, kan
det dog veere ngdvendigt. Parameter 0-11 gar det muligt at sendre parametrene inden for enhver opsaetning, mens frekvensomformeren fortsaetter i den
aktive opsaetning, som kan veaere en anden end den, der er ved at blive sendret. Hvis de samme parameterindstillinger kraeves i forskellige opsaetninger,
er det ved hjzelp af parameter 0-51 muligt at kopiere parameterindstillinger mellem opsaetninger, hvilket er medvirkende til en hurtigere idriftsaetning.

0-10 Aktiv opsaetning
Option: Funktion:

Veelg den opsaetning, som frekvensomformeren skal fungere under.

Anvend par. 0-51 Opszetningskopifor at kopiere en eller samtlige opsaetninger. For at undgd mod-
stridende opseetning af de samme parametre inden for to forskellige opsaetninger, tilknyttes
opsaetningerne ved at anvende par. 0-12 Denne opsaetning knyttet til. Stop frekvensomformeren,
nér der skal skiftes opszetning, og hvor parametre markeret med "kan ikke aendres under drift" har
andre veerdier.

Parametre af typen "kan ikke aendres under driften" er markeret med FALSK pa parameterlisterne
i afsnittet Parameterlister

[0] Fabriksopsaetning Kan ikke aendres. Den indeholder Danfoss-datasaettet og kan anvendes som datakilde, hvis de gv-
rige opsaetninger skal bringes tilbage til en kendt tilstand.

[1]* Opsaet. 1 Opsaetning 1 [1] til Opseetning 4 [4] er de fire separate parameteropsaetninger, inden for hvilke
samtlige parameter kan programmeres.

[2] Opseet. 2
[3] Opsat. 3
[4] Opsat. 4
[9] Multiopsaetning Anvendes til fijernbetjent udvaelgelse af opsaetninger ved hjzelp af digitale indgange og den serielle

kommunikationsport. Denne opszaetning anvender indstillingerne fra par. 0-12 Denne opsaetning
knyttet til.
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0-11 Progr.opsatning
Option: Funktion:
Veelg den opsaetning, der skal redigeres (dvs. programmeres) under driften, enten den aktive setup

eller en af de inaktive setups. Den opsaetning, der skal redigeres, bliver vist i LCP i (parenteser).

[0] Fabriksopsaetning Kan ikke redigeres, men den er nyttig som datakilde, ndr de gvrige opsaetninger skal bringes tilbage
til en kendt tilstand.

[1] Opsaet. 1 Opseetning 1 [1] til Opseaetning 4 [4] kan frit redigeres under driften uafhaengigt af den aktive op-
saetning.

[2] Opseet. 2

[3] Opseet. 3

[4] Opseet. 4

[9] * Aktiv opsaetn. (dvs. den opseetning, som frekvensomformeren kgrer med) kan ligeledes redigeres under driften.

Redigering af parametrene i den valgte opsaetning skal som regel foretages ved hjzelp af LCP, men
redigering er ogsd mulig ved hjeelp af de serielle kommunikationsporte.

0-12 Denne opszetning knyttet til

Option: Funktion:
Denne parameter skal kun programmeres, hvis det er pakraevet at andre opszetning mens motoren
kgrer. Dette sikrer, at parametre, der er indstillet til "kan ikke aendres under driften" har den samme
opszetning i alle relevante opsaetninger.

For at muligggre problemfri skift fra en opsaetning til en anden, mens frekvensomformeren kgrer,
tilknyttes opsaetninger, der indeholder parametre, der ikke kan sendres under driften. Tilknytningen
vil sikre synkronisering af de parametervaerdier, der 'ikke kan aendres under driften’, nér man gar
fra en opsaetning til en anden under driften. Parametre af typen "kan ikke aendres under driften" er
markeret med FALSK p& parameterlisterne i afsnittet Parameteriister.

Funktionen par. 0-12 Denne opseetning knyttet til anvendes, ndr der er valgt multiopsztning i
par. 0-10 Aktiv opsaetning. Multiopseetningen anvendes for at skifte fra en opseetning til en anden
under driften (f.eks. ndr motoren kgrer).

Eksempel:

Anvend Multiopseetning for at skifte fra opsaetning 1 til opsaetning 2, mens motoren kgrer. Pro-
grammér fgrst parametre i opsaetning 1, og sgrg dernaest for, at opseetning 1 og opsaetning 2 er
synkroniserede (eller "sammenkaedede"). Synkronisering kan foretages p8 to mader:

1. Rediger redigeringsopseetningen til Opseetning 2 [2] ipar. 0-11 Progr.opsaetning, og indstil
par. 0-12 Denne opseetning knyttet til til Opsaetning 1 [1]. Dette vil starte sammenkaedningspro-
cessen (synkroniseringen).

130BP075.10

ELLER

2. Mens du stadig er i Opseetning 1, kan Opseetning 1 kopieres til Opsaetning 2 ved hjeelp af
par. 0-50 LCP-kopi. Indstil dernaest par. 0-12 Denne opsaetning knyttet tiltil Opsaetning 2[2]. Dette
vil starte sammenkaedningsprocessen.
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[or*
[1]
[2]
[3]
4]

130BP076.10

N&r sammenkaedningen er fuldendt, vil der pd par. 0-13 Udlzesning: Sammenkaedede opsaetn. st&
{1,2} for at angive, at alle parametre, der 'ikke kan aendres under driften', nu er de samme i Op-
saetning 1 og Opsaetning 2. Hvis der er andringer til en parameter, der 'ikke kan aendres under
driften’, f.eks. par. 1-30 Statormodstand (Rs), i Opszetning 2, vil disse 0gsa blive automatisk aendret
i Opseetning 1. Skift mellem Opsaetning 1 og Opsaetning 2 under driften er nu mulig.

Ikke sammenkaedet

Opseet. 1

Opseet. 2

Opseet. 3

Opseet. 4

0-13 Udlzesning: Sammenkzedede opsaetn.

Array [5]
Range:
0 N/A*

Funktion:

[0 - 255 N/A] Se en liste over alle de opsaetninger, der er keedet sammen vha. par. 0-12 Denne opseetning knyttet
til. Parameteren har et indeks for hver parameteropsaetning. Den viste parameterveerdi for hvert
indeks repraesenterer de opsaetninger, der er keedet sammen med parameteropsaetningen.

Indeks LCP veerdi
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

4 {4}

Tabel 2.3: Eksempel: opseaetning 1 og 2 er sammenkaedede

0-14 Udlaesning: Prog. opseetninger/kanal

Range:
0 N/A*

Funktion:

[-2147483648 - 2147483647 N/A] Se indstillingen af par. 0-11 Progr.opseetning for hver af de fire forskellige kommunikationskanaler.
N&r nummeret vises i hex, som det er tilfeeldet pd LCP, repraesenterer hvert nummer en kanal.
Numrene 1-4 repraesenterer et opsaetningsnummer; "F" betyder fabriksindstilling, "A" betyder aktivt
setup. Kanalraekkefglgen fra hgjre mod venstre: LCP, FC-bus, USB, HPFB1.5.
Eksempel: Tallet AAAAAA21h betyder, at FC-bussen har valgt opseetn. 2 i par. 0-11 Progr.opsaet-
ning, at LCP har valgt opsaetn. 1, og at alle andre bruger det aktive setup.
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2.2.4 0-2* LCP Display

Danfiss

2 Parameterbeskrivelse

Definer variablerne, der vises pd det grafiske LCP-betjeningspanel.

Se par. 0-37 Displaytekst 1, par. 0-38 Displaytekst 2 og par. 0-39 Displaytekst 3 for at fa flere oplysninger om at skrive displaytekster

0-20 Displaylinje 1,1, lille
Option:

[0]
[37]
[38]

[39]

[89]
[953]
[1005]
[1006]

[1007]
[1013]
[1115]
[1117]
[1118]

[1500]
[1501]
[1502]
[1600]

[1601]

[1602]

[1603]
[1605]
[1609]
[1610]
[1611]
[1612]
[1613]
[1614]
[1615]
[1616]

*

Ingen
Displaytekst 1
Displaytekst 2

Displaytekst 3

Dato- og tidsudlaesning

Profibus-advarselsord

Udlaesning af sendefejlteeller

Udlzesning af fejlteeller for modtagel-

se

Udlzesning af busafbrydelsesteeller

Advarselsparameter
LON-advarselsord
XIF-revision

LON Works-revision

Driftstimer
Kgrte timer
kWh-tzeller

Styreord

Reference [enhed]

Reference %

statusord

Main Actual Value [%]
Tilpas. udlaes.

Effekt [KW]

Effekt [hk]
Motorspaending
Motorfrekvens
Motorstrgm

Frekvens [%]

Moment [Nm]

Funktion:

Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, venstre position.
Der er ikke valgt en display-vaerdi

Aktuelt styreord

Giver mulighed for at skrive en individuel tekststreng, til visning i LCP eller til lsesning via seriel
kommunikation.

Giver mulighed for at skrive en individuel tekststreng, til visning i LCP eller til laesning via seriel
kommunikation.

Viser den aktuelle dato og tid.
Viser Profibus-kommunikationsadvarsler.
Viser antallet af transmissionsfejl i CAN-styringen, der er forekommet siden sidste opstart.

Viser, hvor mange modtagefejl, der er forekommet i CAN-styringen siden seneste opstart.

Viser, hvor mange Bus Off-haendelser, der er forekommet siden seneste opstart.

Viser et DeviceNet-specifikt advarselsord. Der er knyttet en separat bit til hver advarsel.
Viser de LON-specifikke advarsler.

Viser den eksterne graensefladefil-version af Neuron C-chippen pd LON-optionen.

Viser softwareversionen for applikationsprogrammets version af Neuron C-chippen p& LON-optio-
nen.

Se antal driftstimer pd frekvensomformeren.
Se antal kerte timer p& motoren.
Se netforsyningens effektforbrug i kWh.

Se det styreord, der sendes fra frekvensomformeren via den serielle kommunikationsport i Hex-
kode.

Den totale reference (summen af digital/analog/preset/bus/fastfrys ref./catch-up og slow-down) i
den valgte enhed.

Den totale reference (summen af digital/analog/preset/bus/fastfrys ref./catch-up og slow-down) i
procent.

Aktuelt statusord

En eller flere advarsler i en Hex-kode

Viser de brugerdefinerede udlaesninger, der er defineret i par. 0-30, 0-31 og 0-32.
Den faktiske effekt, motoren forbruger i kW.

Den faktiske effekt, motoren forbruger i hk.

Den spaending, som tilfgres motoren.

Motorfrekvens, dvs. udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren i Hz.

Motorens fasestrgm malt som effektiv vaerdi.

Motorfrekvens, dvs. udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren i procent.

Aktuel motorbelastning som en procentdel af det nominelle motormoment.
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[1617]

[1618]

[1622]
[1630]
[1632]

[1633]

[1634]

[1635]
[1636]
[1637]
[1638]
[1639]
[1650]
[1652]
[1653]
[1654]
[1655]
[1656]
[1658]
[1659]
[1660]

[1661]
[1662]
[1663]
[1664]
[1665]

[1666]
[1667]
[1668]
[1669]
[1670]
[1671]
[1672]
[1673]
[1675]
[1676]
[1677]

[1680]
[1682]

26

Hastighed [O/MIN]

Termisk motorbelastning

Moment [%]
DC link-spaending

Bremseenergi/s

Bremseenergi/2 min

Kalepl.-temp.

Termisk apparatbelastning
Vekselretter nom. strgm
Vekselretter maks. strgm
SL-styreenhedstilstand
Styrekorttemp.

Ekstern reference
Feedback [enhed]

Digi pot-reference
Feedback 1 [enhed]
Feedback 2 [enhed]
Feedback 3 [enhed]
PID-udgang [%]
Tilpasset saetpunkt

Digital indgang

Klemme 53, koblingsindstilling

Analog indgang 53

Klemme 54, koblingsindstilling

Analog indgang 54
Analog udgang 42 [mA]

Digital udgang [bin]
Frekvens indgang #29 [Hz]
Frekvens indgang #33 [Hz]
Pulsudgang #27 [Hz]
Pulsudgang #29 [Hz]
Relzeudgang [bin]

Teeller A

Teeller B

Analog indgang X30/11
Analog indgang X30/12
Analog udgang X30/8 [mA]

Fieldbus, CTW 1
Fieldbus-REF. 1

Danfiss

Hastighed i O/MIN (omdrejninger pr. minut) dvs. motorakslens hastighed i en lukket slgjfe pa bag-
grund af de angivne motortypeskiltdata, udgangsfrekvensen og belastningen for frekvensomfor-
meren.

Termisk belastning pd motoren, udregnet af ETR-funktionen. Se ogsd parametergruppe 1-9*% Mo-
tortemperatur.

Viser det faktiske genererede moment i procent.
Mellemkredsspaendingen i frekvensomformeren.

Aktuel bremseeffekt, der overfgres til en ekstern bremsemodstand.
Angives som en gjebliksvaerdi.

Bremseeffekt, der overfgres til en ekstern bremsemodstand. Middeleffekten beregnes Igbende for
de seneste 120 sekunder.

Frekvensomformerens aktuelle kglepladetemperatur. Udkoblingsgraensen er 95 £ 5 °C, indkobling
igen ved 70 £ 5 °C.

Procentuel belastning af vekselretterne

Frekvensomformerens nominelle strgm

Frekvensomformerens maksimumstrgm

Tilstanden for den haendelse, styreenheden har udfart

Styrekortets temperatur.

Summen af den eksterne reference som en procentdel, dvs. summen af analog/puls/bus.
Signalveerdien i enheder fra de(n) programmerede digitale indgang(e).

Se det digitale potentiometers bidrag til den faktiske referencefeedback.

Se veerdien for feedback 1. Se ogsd par. 20-0*.

Se veerdien for feedback 2. Se ogsé par. 20-0*.

Se veerdien for feedback 3. Se ogsé par. 20-0*.

Viser frek.omf. lukket slgjfe PID-reguleringseffektvaerdien i procent.

Viser det aktuelle driftseetpunkt, efter den er aendret af flowkompensation. Se parametrene 22-8*.

Viser status for de digitale indgange. Lavt signal = 0; Hgit signal = 1.
Se par. 16-60 angdende raekkefglge. Bit 0 er yderst til hgjre.

Indstilling af indgangsklemme 53. Strgm = 0; Spaending = 1.

Den faktiske vaerdi p& indgang 53, enten som en reference eller beskyttelsesvaerdi.
Indstilling af indgangsklemme 54. Strgm = 0; Spaending = 1.

Den faktiske vaerdi for indgang 54 som en reference eller beskyttelsesvaerdi.

Den faktiske veerdi p& udgang 42 i mA. Anvend par. 6-50 for at vaelge de variabler, der skal re-
praesenteres af udgang 42.

Den binzere vaerdi af alle digitale udgange.

Den faktiske vaerdi for den frekvens, der er pafgrt klemme 29 som en pulsindgang.
Den faktiske vaerdi for den frekvens, der er pafgrt klemme 33 som en pulsindgang.
Den faktiske veerdi for pulser, der er pafgrt klemme 27 i digital udgangstilstand.
Den faktiske veerdi for pulser, der er pafgrt klemme 29 i digital udgangstilstand.
Se indstillingerne for alle relaeer.

Viser den aktuelle vaerdi af teeller A.

Viser den aktuelle veerdi af teeller B.

Den faktiske vaerdi for signalet pd indgang X30/11 (universal I/O-kortoption).

Den faktiske veerdi for signalet pd indgang X30/12 (universal I/O-kort valgfri)

Den faktiske vaerdi p& udgang X30/8 (universal-I/O-kort valgfri). Anvend par. 6-60 til at veelge den
variabel, der skal vises.

Styreord (CTW), der modtages fra busmasteren.

Den primeere referenceveerdi sendt med styreord via det serielle kommunikationsnetveerk f.eks. fra
BMS, PLC eller andre masterstyreenheder.
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[1684]
[1685]
[1686]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[1696]

[1830]
[1831]
[1832]
[1833]
[1834]
[1835]
[2117]
[2118]
[2119]
[2137]
[2138]
[2139]
[2157]
[2158]
[2159]
[2230]
[2580]
[2581]
[2791]
[2792]
[2793]

Komm. optionsstatusord
FC-port, CTW 1
FC-port, REF 1
Alarmord

Alarmord 2
Advarselsord
Advarselsord 2

Udv. statusord

Udv. statusord 2
Vedligeh.ord

Analog indgang X42/1
Analog indgang X42/3
Analog indgang X42/5
Analog udgang X42/7 [V]
Analog udgang X42/9 [V]
Analog udgang X42/11 [V]
Ekst.
Ekst.

b

1 Ref. [Enhed]
1 feedback [enhed]

Iad

Ekst.

o

1-udgang [%]
Ekst. 2 ref. [enhed]
Ekst.
Ekst. 2 udg. [%]

Ekst. 3 ref. [enhed]

Ekst. 3 Feedback [Enhed]
Udv. udgang [%]

tad

2 Feedback [Enhed]

Iad

No flow-effekt
Kaskadestatus
Pumpestatus
Kaskadereference
% af samlet kap.

Kaskadeoptionsstatus

Danfiss

Udvidet statusord for fieldbus-kommunikationsoption.

2 Parameterbeskrivelse

Styreord (CTW), der modtages fra busmasteren.

Statusord (STW), sendt til busmasteren.

En eller flere alarmer i hex-koder (anvendes til serielle kommunikationer)
En eller flere alarmer i hex-koder (anvendes til serielle kommunikationer)

En eller flere advarsler i en hex-kode (anvendes til serielle kommunikationer)

En eller flere advarsler i en hex-kode (anvendes til serielle kommunikationer)
En eller flere statustilstande i en hex-kode (anvendes til serielle kommunikationer)
En eller flere statustilstande i en hex-kode (anvendes til serielle kommunikationer)

Bit'ene afspejler status for den programmerede forebyggende vedligeholdelseshaendelser i para-
metergruppe 23-1*

Viser veerdien af signalet, der er pafgrt klemme X42/1 p8 det analoge I/O-kort.
Viser vaerdien af signalet, der er p&fart klemme X42/3 pd det analoge I/O-kort.
Viser veerdien af signalet, der er pafgrt klemme X42/5 pd det analoge 1/0-kort.
Viser veerdien af signalet, der er p&fert klemme X42/7 pd det analoge 1/0-kort.
Viser veerdien af signalet, der er pafgrt klemme X42/9 p& det analoge 1/0-kort.
Viser veerdien af signalet, der er pafgrt klemme X42/11 p8 det analoge I/O-kort.
Veerdien af referencen for udvidet lukket slgjfe-styreenhed 1

Veerdien af feedbacksignalet for udvidet lukket slgjfe-styreenhed 1

Veerdien af udgangen fra udvidet lukket slgjfe-styreenhed 1

Veerdien af referencen for udvidet lukket slgjfe-styreenhed 2

Veerdien af feedbacksignalet for udvidet lukket slgjfe-styreenhed 2

Veerdien af udgangen fra udvidet lukket slgjfe-styreenhed 2

Veerdien af referencen for udvidet lukket slgjfe-styreenhed 3

Veerdien af feedbacksignalet for udvidet lukket slgjfe-styreenhed 3

Veerdien af udgangen fra udvidet lukket slgjfe-styreenhed 3

Den udregnede No Flow-effekt for den faktiske driftshastighed

Status for driften af kaskadestyreenheden

Status for driften af hver enkelt pumpe, der styres af kaskadestyreenheden
Referenceudgang til brug med fglgefrek.omf.

Udlzesningspar., der viser systemdriftspkt. som en % af kap. af samlet systemkapacitet.

Udlzaesningsparameter, der viser status for kaskadesystem.

0-21 Displaylinje 1,2, lille

Option:

[1662] *

Analog indgang 53

0-22 Displaylinje 1,3, lille

Funktion:
Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, midterste position.

Optionerne er de samme som de, der er anfgrt for par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille.

Option:

[1614] *

Motorstrgm

Funktion:
Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, hgjre position.

Optionerne er de samme som de, der er anfgrt for par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille.

0-23 Displaylinje 2, stor

Option:

[1615] *

frekvens

Funktion:
Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 2.

Optionerne er de samme som de, der er anfgrt for par. 0-20 Displaylinje 1,1, /ille.
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0-24 Displaylinje 3, stor
Option: Funktion:
[1652] *  Feedback [enhed] Optionerne er de samme som de, der er anfgrt for par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille.

Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 2.

0-25 Min personlige menu

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A]

2.2.5 0-3*LCP Tilpas. udlzes.

Det er muligt at tilpasse displayets elementer til forskellige formél: *Tilpasset udlaesning. Vaerdi proportional med hastighed (lineaer, kvadrat eller kubik
afhaengigt af enhedsvalget i par. 0-30 £nhed for tilpasset udlaesning) *Displaytekst. Tekststreng lagret i en parameter.

Tilpasset udlaesning
Den beregnede vaerdi, som skal vises, er baseret pd indstillingerne i par. 0-30 £nhed for tilpasset udlaesning, par. 0-31 Tilpasset udlees. min.vaerdi (kun

lineger), par. 0-32 Tilpasset udlaes. maks.veerdi, par. 4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN], par. 4-14 Motorhastighed, haj graense [Hz] og faktisk
hastighed.

Tilpasset udlesning (verdi)
P 16-08
Tilpasset udl@snings—

enhed P 0—-30
Maks.—verdl
P

0-32

1308T105.11

Min.—verdi
Kun lineere
enheder

P 0-31

Motorhastighed

0 Mo‘orhasﬂghed,

hgj grense
P 4-13 go/um)
P 4-14 (Hz)

Forholdet afhaenger af typen af den enhed, der er valgt i par. 0-30 Enhed for tilpasset udiaesning:

Enhedstype Hastighedsforhold
Uden dimensioner Lineaer
Hastighed

Gennemstrgmning, volumen

Gennemstrgmning, masse

Hastighed

Leengde

Temperatur

Tryk Kvadratisk
Effekt Kubisk
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0-30 Enhed for tilpasset udlaesning
Option: Funktion:

(0]

[5] PPM

[11] O/MIN

[20] I/s

[22] I/tim

[24] m3/min

[30] kg/s

[32] kg/tim

[34] t/tim

[41] m/min

[60] °C

[71] bar

(73] kPa

[75]

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM

[126] fod3/min

[130] pund/s

[132] pund/tim
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[141] fod/min

[145] ft
[160] °F

[170] psi

[171] Ib/in2

[172] tom.vandsgijle(rel.)
[173] ft WG

[174]

[180] HK

0-31 Tilpasset udlaes. min.veerdi

Range: Funktion:

0.00 Cu- [0.00-100.00 CustomReadoutUnit] I denne parameter kan der veelges en minimumveerdi til den brugerdefinerede udlaesning (fore-
stomRea- kommer ved stilstand). Det er kun muligt at vaelge en veerdi, der er forskellig fra 0, ndr der er valgt
doutUnit* en linezer enhed i par. 0-30 Enhed for tijpasset udlaesning. Til kvadratiske og kubiske enheder vil

min.vaerdien altid vaere 0.

0-32 Tilpasset udlzes. maks.vaerdi

Range: Funktion:

100.00 Cu- [par. 0-31 - 999999.99 CustomRe- Denne parameter indstiller maks.-vaerdien, der skal vises, ndr motorens hastighed har ndet den
stomRea- adoutUnit] indstillede veerdi for par. 4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN]eller par. 4-14 Motorhastighed,
doutUnit* haj graense [Hz] (afhaenger af indstilling i par. 0-02).

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] I denne parameter er det muligt at skrive en individuel tekststreng til visning i LCP eller til laesning

via seriel kommunikation. Hvis den skal vises permanent, skal der veelges Displaytekst 1 i
par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille, par. 0-21 Displaylinje 1,2, lille,par. 0-22 Displaylinje 1,3, lille,
par. 0-23 Displaylinje 2, stor eller par. 0-24 Displaylinje 3, stor. Anvend A- eller ¥-tasterne pd
LCP for at aendre et tegn. Anvend <- og »>-tasterne til at flytte markgren. Nar et tegn er fremhaevet
af markgren, kan tegnet andres. Anvend A- eller ¥-tasterne pd LCP for at zendre et tegn. Der kan

indszettes et tegn ved at placere markgren mellem to tegn og trykke pd A eller V.

0-38 Displaytekst 2

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] I denne parameter er det muligt at skrive en individuel tekststreng til visning i LCP eller til laesning
via seriel kommunikation. Hvis den skal vises permanent, skal der veelges Displaytekst 2 i
par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille, par. 0-21 Displaylinje 1,2, lille, par. 0-22 Displaylinje 1,3, lille,
par. 0-23 Displaylinje 2, stor eller par. 0-24 Displaylinje 3, stor. Anvend A- eller ¥-tasterne pd
LCP for at aendre et tegn. Anvend <- og »-tasterne til at flytte markgren. Nar et tegn er fremhaevet
af markgren, kan tegnet sendres. Der kan indsaettes et tegn ved at placere markgren mellem to

tegn og trykke pa A eller V.
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0-39 Displaytekst 3
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] I denne parameter er det muligt at skrive en individuel tekststreng til visning i LCP eller til lzesning
via seriel kommunikation. Hvis den skal vises permanent, skal der veelges Displaytekst 3 i
par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille,par. 0-21 Displaylinje 1,2, lille, par. 0-22 Displaylinje 1,3, lille,
par. 0-23 Displaylinje 2, stor eller par. 0-24 Displaylinje 3, stor. Anvend A- eller ¥-tasterne pd

LCP for at aendre et tegn. Anvend <- og P> -tasterne til at flytte markgren. N&r et tegn er fremhaevet
af markgren, kan tegnet aendres. Der kan indsaettes et tegn ved at placere markgren mellem to

tegn og trykke pd A eller V.

2.2.6 LCP Tastatur, 0-4*

Aktiver, deaktiver og beskyt adgangskoden p8 individuelle taster pd LCP.
0-40 [Hand on]-tast pé LCP

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret Ingen funktion

[1]* Aktiveret [Hand on]-tasten aktiveret

[2] Adgangskode Undgd uautoriseret start i Hand-tilstand. Hvis par. 0-40 /Hand on]-tast p& LCPer indeholdt i Min

personlige menu, defineres adgangskoden i par. 0-65 Pers. menu-adgangskode. Hvis ikke skal ad-
gangskoden angives i par. 0-60 Hovedmenu-adgangskode.

0-41 [Off]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret Ingen funktion

[1] * Aktiveret [Off]-tasten er aktiveret

[2] Adgangskode Undg8 uautoriseret stop. Hvis par. 0-41 [Off]-tast p§ LCP er indeholdt i Min personlige menu, de-

fineres adgangskoden i par. 0-65 Pers. menu-adgangskode. Hvis ikke skal adgangskoden angives i
par. 0-60 Hovedmenu-adgangskode.

0-42 [Auto on] tast p& LCP

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret Ingen funktion

[1]* Aktiveret [Auto on] -tast er aktiveret

[2] Adgangskode Undgd uautoriseret start i Auto-tilstand. Hvis par. 0-42 [fAuto on] tast p& LCP er indeholdt i Min

personlige menu, defineres adgangskoden i par. 0-65 Pers. menu-adgangskode. Hvis ikke skal ad-
gangskoden angives i par. 0-60 Hovedmenu-adgangskode.

0-43 [Reset]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret Ingen funktion

[1]* Aktiveret [Reset]-tast er aktiveret

[2] Adgangskode Undg8 uautoriseret nulstilling. Hvis par. 0-43 /Reset]-tast p& LCP er inkluderet i par. 0-25 Min per-

sonlige menu, defineres adgangskoden i par. 0-65 Pers. menu-adgangskode. Hvis ikke skal ad-
gangskoden angives i par. 0-60 Hovedmenu-adgangskode.
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2.2.7 0-5* Kopier/gem

Kopier parameterindstillinger mellem opsaetninger til/fra LCP.

0-50 LCP-kopi

Option: Funktion:
[0] * Ingen kopi Ingen funktion
[1] Alle til LCP Kopierer alle parametre i alle opseaetninger fra frekvensomformerens hukommelse til LCP-hukom-

melsen. Af servicehensyn anbefales det at kopiere alle parametre til LCP efter idriftssetningen.

[2] Alle fra LCP Kopierer alle parametre i alle opszetninger fra LCP-hukommelsen til frekvensomformerens hukom-
melse.
[3] Stgrr.-uafh fra LCP Kopierer kun parametrene, der er uafhaengige af motorstgrrelsen. Den sidste valgmulighed kan

bruges til at programmere flere frekvensomformere med samme funktion uden at aendre de mo-
tordata, der allerede er indstillet.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

0-51 Opsaetningskopi

Option: Funktion:
[o] * Ingen kopi Ingen funktion
[1] Kopier t. ops. 1 Kopierer alle parametre i den aktuelle programmeringssetup (defineret i par. 0-11 Progr.opsaet-

ning) til opsaetning 1.

[2] Kopier t. ops. 2 Kopierer alle parametre i den aktuelle programmeringssetup (defineret i par. 0-11 Progr.opsaet-
ning) til opsaetning 2.

[3] Kopier t. ops. 3 Kopierer alle parametre i den aktuelle programmeringssetup (defineret i par. 0-11 Progr.opsaet-
ning) til opsaetning 3.

[4] Kopier t. ops. 4 Kopierer alle parametre i den aktuelle programmeringssetup (defineret i par. 0-11 Progr.opsaet-
ning) til opsaetning 4.

[9] Kopier til alle Kopierer parametrene i den aktuelle opsaetning til hver enkelt af opsaetning 1 til 4.

2.2.8 0-6* Adgangskode

Definer adgangskode-adgang til menuer.

0-60 Hovedmenu-adgangskode

Range: Funktion:

100 N/A* [0 - 999 N/A] Definerer den adgangskode, der bruges til at f& adgang til hovedmenuen via tasten [Main Menu].
Hvis par. 0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode er indstillet til Fuld adgang [0], ignoreres
denne parameter.

0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode

Option: Funktion:

[o] * Fuld adgang Deaktiverer adgangskoden, der er defineret i par. 0-60 Hovedmenu-adgangskode.
[1] Skrivebeskyttet Forebyg uautoriseret redigering af parametre i hovedmenuen.

[2] Ingen adgang Forebyg uautoriseret visning og redigering af parametre i hovedmenuen.

Hvis Fuld adgang [0] veelges, ignoreres parametrene par. 0-60 Hovedmenu-adgangskode, par. 0-65 Pers. menu-adgangskode og par. 0-66 Adgang til
pers. menu u/ adgangskode.
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0-65 Pers. menu-adgangskode
Range: Funktion:

200 N/A* [0 - 999 N/A] Definer adgangskoden for at fa adgang til Min personlige menu via [Quick Menu]-tasten. Hvis
par. 0-66 Adgang til pers. menu u/ adgangskode er indstillet til Fu/d adgang [0], ignoreres denne
parameter.

0-66 Adgang til pers. menu u/ adgangskode

Option: Funktion:

[0] * Fuld adgang Deaktiverer adgangskoden, der er defineret i par. 0-65 Pers. menu-adgangskode.
[1] Skrivebeskyttet Forebygger uautoriseret redigering af Min personlige menu-parametre.

[2] Ingen adgang Forebygger uautoriseret visning og redigering af Min personlige menu-parametrene.

Hvis par. 0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode er indstillet til Fuld adgang [0], ignoreres denne parameter.

2.2.9 Indstilling af ur, 0-7*

Indstiller klokkeslaet og dato for det interne ur. Det interne ur kan bruges til f.eks. tidsstyrede handlinger, energilog, tendensanalyse, dato-/klokkeslaets-
stempler pd alarmer, logfgrte data og forebyggende vedligeholdelse.

Det er muligt at programmere uret til sommertid, ugens arbejdsdage/fridage og 20 undtagelser (helligdage osv.). Selvom uret kan indstilles via LCP, kan
det ogsd indstilles samtidig med tidsindstillede handlinger og forebyggende vedligeholdelsesfunktioner ved hjeelp af MCT10 software-veerktgjet.

NB!

Frekvensomformeren har ingen backup til urfunktionen, og indstillingerne for dato/klokkeslzet vil blive nulstillet til standardvaerdierne
(2000-01-01 00:00) efter en nedlukning, medmindre der er monteret et realtidsurmodul med backup. Hvis der ikke er installeret et
back up-modul, anbefales det, at urfunktionen kun anvendes, hvis frekvensomformeren er integreret i et eksternt system ved hjeelp
af serielle kommunikationsenheder, og lade systemet opretholde synkronisering af urtider for kontroludstyr. I par. 0-79 Urfeji, er det

muligt at programmere en afgivelse af en advarsel i tilfselde af, at uret ikke er indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

0-70 Indstil dato og klokkeslaet

Range: Funktion:

2000-01-01 [2000-01-01 00:00] Indstiller dato og klokkeslaet for det interne ur. Det datoformat, der skal anvendes, er angivet i par.
00:00 - 0-71 og 0-72.

2099-12-01 NB!

23:59 *

Denne parameter viser ikke det faktiske klokkeslzet. Dette kan udlaeses fra par.
0-89. Uret begynder ikke at teelle, for indstillingen er aendret i forhold til fabriks-
indstillingen.

0-71 Datoformat

Option: Funktion:

[o] * RRRR-MM-DD Indstiller det datoformat, der skal bruges i LCP.
[1] DD-MM-ARRA Indstiller det datoformat, der skal bruges i LCP.
[2] MM/DD/ARAA Indstiller det datoformat, der skal bruges i LCP.

0-72 Tidsformat

Option: Funktion:

Indstiller det globale tidsformat, der skal bruges i LCP.
[0] * 24t
[1] 12t
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0-73 Tidszoneforskydning

Range: Funktion:
0,00* [-12,00 - 13,00] Indstiller tidszoneforskydningen til UTC. Dette er ngdvendigt af hensyn til automatisk omstilling til
sommertid.

0-74 Sommertid
Option: Funktion:

Veelg, hvordan sommertid skal hdndteres. @nskes manuel sommertid, skal start- og slutdatoen ind-
tastes i par. 0-76 Sommertid start og par. 0-77 Sommertid slut.

[0] * Off
[2] Manuel

0-76 Sommertid start
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Angiver den dato og den tid, hvor sommertid begynder. Denne dato programmeres i det format,
der er valgt i par. 0-71 Datoformat.

0-77 Sommertid slut
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Indstiller den dato og tid, hvor sommertid slutter. Denne dato programmeres i det format, der er
valgt i par. 0-71 Datoformat.

Option: Funktion:
Aktiverer og deaktiverer uradvarslen, ndr uret ikke er stillet el. er nulstillet pga. en nedlukning, og
der ikke er monteret backup.

[0] * Deaktiveret

[1] Aktiveret

0-81 Arbejdsdage

Array med 7 elementer [0]-[6], som vises under parameternummeret i displayet. Tryk pd OK, og skift mellem elementerne ved hjzelp af A og ¥-

tasterne pd LCP.

Option: Funktion:
Angiv for hver ugedag, om der er tale om en arbejds- el. fridag, Fgrste element i array'en er Mandag.
Arbejdsdagene bruges til tidsstyrede handlinger.

[0]* Nej

[1] Ja

0-82 Yderligere arbejdsdage

Array med 5 elementer [0]-[4], som vises under parameternummeret i displayet. Tryk p& OK, og skift mellem elementerne ved hjzlp af A- og Y-
tasterne pa LCP.

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Definerer datoer for yderligere arbejdsdage, som normalt ville veere fridage i henhold til
par. 0-82 Yderligere arbejdsdage.

0-83 Yderligere fridage

Array med 15 elementer [0]-[14], som vises under parameternummeret i displayet. Tryk p& OK, og skift mellem elementerne ved hjzelp af A- og Y-
tasterne pa LCP.

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Definerer datoer for yderligere arbejdsdage, som normalt ville veere fridage i henhold til
par. 0-81 Arbejdsdage.
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0-89 Dato- og tidsudlzesning

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser den aktuelle dato og tid. Datoen og tiden opdateres kontinuerligt.
Uret begynder ikke at teelle, fgr indstilingen er aendret i forhold til fabriksindstillingen i
par. 0-70 Indst. dato og tid.

2.3 Hovedmenu - Belastning og Motor - Gruppe 1
2.3.1 Generelle indstillinger, 1-0*

Definer, om frekvensomformeren arbejder i dben slgjfe eller lukket slgjfe.

1-00 Konfigurationstilstand

Option: Funktion:

[0] * Rben slgjfe Motorhastigheden fastlaegges ved at anvende en hastighedsreference eller ved at indstille den gn-
skede hastighed i Hand-tilstand.
Aben slgife bruges ogs8, hvis frekvensomformeren er en del af et lukket slgjfe-styringssystem ba-
seret pa en ekstern PID-styreenhed, der leverer et hastighedsreferencesignal som udgangssignal.

[3] Lukket slgjfe Motorhastigheden bestemmes ud fra en reference fra den indbyggede PID-styreenhed, der varierer
motorhastigheden som en del af en lukket slgjfe-styreproces (f.eks. konstant tryk eller gennem-
strgmning). PID-reguleringen skal vaere konfigureret i par. 20-** eller gennem funktionsopsaetnin-
gen, som er tilgaengelig ved tryk p& [Quick Menus]-tasten.

NB!
Denne parameter kan ikke aendres, mens motoren kgrer.

NB!
N&r den er indstillet til lukket slgjfe, vil kommandoerne Reversering og Startreversering ikke reversere motorens retning.

2.3.2 Motorstyreprincip, 1-01

1-01 Motorstyreprincip

Option: Funktion:

Veelg motorstyreprincip.
[0] u/f
[1] * WC+

1-03 Momentkarakteristikker

Option: Funktion:

[0] Konstant moment Til hastighedsstyring af skrue- og rullekompressorer. Leverer en spaending, der er optimeret til en
konstant momentbelastningskarakteristik pd motoren i hele omr&det ned til 15 Hz.

[1] Variabelt moment Til hastighedsstyring af centrifugalpumper og ventilatorer. Kan ogsd anvendes, ndr der skal styres
mere end en enkelt motor fra den samme frekvensomformer (f.eks. multiple kondensatorventila-
torer eller kgletdrnsventilatorer). Leverer en spaending, som er optimeret til en kvadratisk moment-
belastningskarakteristik pd motoren.

[2] Autoenergioptim. CT Til optimal energieffektiv hastighedsstyring af aksialpumper, positiv fortreengningspumpe (PD) og
kapselblaesere. Giver en spaending, der er optimeret til en konstant momentkarakteristik i motoren
for hele hastighedsintervallet, derudover vil AEO-funktionen tilpasse spaendingen preecist til den
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aktuelle belastningssituation, hvorved forbruget reduceres, og den hgrbare stgj fra motoren deem-
pes. Motoreffektfaktor cos phi skal veere indstillet korrekt for at opnd optimal ydeevne. Denne veerdi
indstilles i par. 14-43 Motor cos phi. Parameteren har en standardveerdi, der tilpasses automatisk,
nér motordataene programmeres. Disse indstillinger vil typisk sikre optimal motorspaending, men
hvis motoreffektfaktor cos phi kraever tuning, kan der gennemfgres en AMA-funktion ved brug af
par. 1-29 Automatisk motortilpasning (AMA). En manuel justering af motoreffektfaktoren er meget
sjeeldent pdkraevet.

[3]* Auto-energioptim. VT Til optimal energieffektiv hastighedsstyring af centrifugalpumper og ventilatorer. Leverer en spaen-
ding, der er optimeret til en kvadratisk momentbelastningskarakteristik pd motoren, derudover vil
AEO-funktionen tilpasse spaendingen praecist til den aktuelle belastningssituation, hvorved forbruget
reduceres, og den hgrbare stgj fra motoren deempes. Motoreffektfaktor cos phi skal veere indstillet
korrekt for at opnd optimal ydeevne. Denne vaerdi indstilles i par. 14-43 Motor cos phi. Parameteren
har en standardveerdi og justeres automatisk, ndr motordataene programmeres. Disse indstillinger
vil typisk sikre optimal motorspaending, men hvis motoreffektfaktor cos phi kraever tuning, kan der
gennemfgres en AMA-funktion ved brug af par. 1-29 Automatisk motortilpasning (AMA). En manuel
justering af motoreffektfaktoren er meget sjeeldent pdkraevet.

2.3.3 1-2* Motordata

Parametergruppe 1-2* bestér af indtastningsdata fra den tilsluttede motors typeskilt.
Parametrene i parametergruppe 1-2* kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

NB!
FEndring af veerdien af disse parametre p8virker indstillingen af andre parametre.

1-20 Motoreffekt [kW]
Range: Funktion:

4.00 kW* [0.09 - 3000.00 kW] Indtast den nominelle motoreffekt i kW, jeevnfar motorens typeskiltdata. Standardvaerdien svarer
til apparatets nominelle udgangseffekt.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer. Afhaengigt af valgene foretaget i
par. 0-03 Regionale indstillinger bliver enten par. 1-20 Motoreffekt (kW] eller par. 1-21 Motoreffekt
[HK] gjort usynlig.

1-21 Motoreffekt [HK]

Range: Funktion:

4.00 hp* [0.09 - 3000.00 hp] Indtast den nominelle motoreffekt i hk, jaevnfgr motorens typeskiltdata. Standardvaerdien svarer til
apparatets nominelle udgangseffekt.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
Afhaengigt af valgene foretaget i par. 0-03 Regionale indstillinger bliver enten par. 1-20 Motoreffekt
[kW] eller par. 1-21 Motoreffekt [HK] gjort usynlig.

1-22 Motorspzending

Range: Funktion:
Stgrrelses-  [200 - 1000 V] Indtast den nominelle motorspaending, jeevnfgr motorens typeskiltdata. Standardveerdien svarer til
relateret* apparatets nominelle udgangseffekt.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

1-23 Motorfrekvens
Range: Funktion:

50. Hz* [20 - 1000 Hz] Veelg motorfrekvensvaerdien fra motortypeskiltdata.For drift ved 87 Hz med 230/400 V-motorer,
indstilles typeskiltdata til 230 V/50 Hz. Tilpas par. 4-13 Motorhastighed, hoj graense [O/MIN] og
par. 3-03 Maksimumreference til 87 Hz-applikationen.
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NB!
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

1-24 Motorstrgm
Range: Funktion:

7.20 A* [0.10 - 10000.00 A] Indtast den nominelle motorstrgm, som fremg&r af motorens typeskiltdata. Dataene bruges til be-
regning af motormoment, termisk motorbeskyttelse osv.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

1-25 Nominel motorhastighed
Range: Funktion:

1420. RPM* [100 - 60000 RPM] Indtast den nominelle motorhastighed, som fremgar af motorens typeskiltdata. Dataene bruges til
beregning af automatisk motorkompensering.

NB!
Denne parameter kan ikke aendres, mens motoren kgrer.

1-28 Motoromigbskontrol
Option: Funktion:

N&r motoren er blevet installeret eller tilsluttet, kan denne funktion bekraefte den korrekte motor-
omdrejningsretning. Aktivering af denne funktion tilsideszetter alle buskommandoer eller digitale
indgange undtagen Ekstern spaerring og Sikker standsning (hvis omfattet).

[o] * Off Kontrol af motorens omdrejningsretning er ikke aktiv.

[1] Aktiv. Motoromlgbskontrol er aktiveret. Nar den er blevet aktiveret, viser displayet:

“Note! Motor may run in wrong direction” (Bemeerk! Motoren kgrer maske i den forkerte retning).

Meddelelsen afvises ved tryk pd [OK], [Back] eller [Cancel], og en ny meddelelse vises:“Press[Hand on] to start the motor. Press [Cancel] to abort”. (Tryk
pd [Hand on] for at starte motoren. Tryk pd [Cancel] for at annullere). Nar der trykkes pd [Hand On] starter motoren ved 5 Hz i fremadgdende retning,
og displayet viser: "Motor is running. Check if motor rotation direction is correct. Press [Off] to stop the motor" (Motoren kgrer. Kontroller om motorens
omdrejningsretning er korrekt. Tryk pd [Off] for at standse motoren). Ved at trykke pd [Off] standser motoren og nulstiller par. 1-28 Motoromigbskon-
trol. Hvis motoromdrejningsretningen ikke er korrekt, skal de to motorfasekabler ombyttes. VIGTIGT:

l Netforsyningen skal afbrydes fgr motorfasekablerne fjernes.
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1-29 Automatisk motortilpasning (AMA)

Option: Funktion:

Funktionen AMA optimerer den dynamiske motorydeevne ved automatisk at optimere de avance-
rede motorparametrepar. 1-30 Statormodstand (Rs)ilpar. 1-35 Hovedreaktans (Xh), ndr motoren
er stationzer.

[0] * Ikke aktiv Ingen funktion

[1] Kompl.motortilp.til udfgrer AMA p& statormodstanden Rs, rotormodstanden R, statorlaekreaktansen Xi, rotorlaekreak-
tansen Xz og hovedreaktansen Xn.

[2] Red. mot.tilpas. til udfgrer kun begraenset AMA pd statormodstanden Rs i systemet. Vaelg denne option, hvis der be-
nyttes et LCfilter imellem frekvensomformeren og motoren.

Aktiver funktionen AMA ved at trykke pd [Hand on], nér der er valgt [1] eller [2]. Se ogsa afsnittet Automatisk motortilpasning. Efter et normalt gennemigb
viser displayet: “Tryk pd [OK] for at afslutte AMA”. Efter aktivering af [OK]-tasten er frekvensomformeren klar til drift.

Bemaerk:

. For at opn& de bedst mulige tilpasninger af frekvensomformer, skal AMA gennemfgres pd en kold motor

AMA kan ikke udfgres, mens motoren kgrer

NB!
Det er vigtigt at indstille motorpar. 1-2* motordata korrekt, da de er en del af AMA-algoritmen. Der skal udfgres en AMA for at opnd
optimal dynamisk motorydeevne. Den kan vare op til 10 min., afhaengigt af motorens nominelle effekt.

NB!
Undgé at generere eksternt moment under udfgrelse af AMA.

NB!

Hvis en af indstillingerne i par. 1-2* Motordata aendres, par. 1-30 Statormodstand (Rs)til par. 1-39 Motorpoler, skifter de avancerede
motorparametre tilbage til fabriksindstillingen.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer

NB!
Der skal udfgres en komplet AMA uden filter, kun mens der kgres en reduceret AMA uden filter.

2, 2 22 2

Se afsnittet: Applikationseksempler > Automatisk motortijpasning i Design Guide.
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2.3.4 1-3* Av. Motordata

Parametre til angivelse af motorens avancerede data. Motordataene i par. 1-30 Statormodstand (Rs) til par. 1-39 Motorpoler skal passe til den aktuelle
motor, for at motoren kan fungere optimalt. Fabriksindstillingerne er tal, som er baserede p& almindelige motorparametervzerdier fra normale standard-
motorer. Hvis motorparametrene ikke indstilles korrekt, kan der opstd fejl i frekvensomformersystemet. Hvis motordataene er ukendte, anbefales det at
udfgre en AMA (automatisk motortilpasning). Se afsnittet Automatisk motortijpasning. AMA-sekvensen tilpasser alle motorparametre undtagen rotorens
inertimoment og jerntabsmodstanden (par. 1-36 Jerntabsmodstand (Rfe)).

Par. 1-3* og par. 1-4* kan ikke sndres, mens motoren kgrer.

Qe ————p

1308AS78.10
Illustration 2.1: Motordiagram svarende til en asynkron motor

1-30 Statormodstand (Rs)

Range: Funktion:
1.4000 [0.0140 - 140.0000 Ohm] Indstil vaerdien for statormodstanden. Indstil veerdien fra et motordatablad, el. gennemfgr enAMA
Ohm* pé en kold motor. Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

1-35 Hovedreaktans (Xh)

Range: Funktion:
100.0000 [1.0000 - 10000.0000 Ohm] Indstil motorens hovedreaktans med en af fglgende metoder:
Ohm* 1. Ker en AMA pé en kold motor. Frekvensomformeren maler vaerdien pd motoren.

2.  Indtast Xi-vaerdien manuelt. F& vaerdien oplyst af motorleverandgren.

3. Anvend Xfabriksindstillingen. Frekvensomformeren fastleegger indstillingen p& grundlag
af motorens typeskiltdata.

NB!
Denne parameter kan ikke justeres, mens den kgrer.

1-36 Jerntabsmodstand (Rfe)

Range: Funktion:
10000.000 [0 - 10000.000 Ohm] Indtast veerdien svarende til jerntabsmodstanden (Rre) for at kompensere for jerntab i motoren.
Ohm* Rre-veerdien kan ikke findes ved at gennemfgre en AMA.

Rre-veerdien er iszer vigtig i momentstyringsapplikationer. Hvis Rre ikke er kendt, benyttes
par. 1-36 Jerntabsmodstand (Rfe) med fabriksindstillingen.

NB!
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
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1-39 Motorpoler

Range: Funktion:
4. N/A* [2 - 100 N/A] Indtast antallet af motorpoler.
Poler ~nn@ 50 Hz ~nNn@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

I tabellen vises antallet af poler for normale hastighedsomréder for diverse motortyper. Definer
motorer, der er konstrueret til andre frekvenser, separat. Den angivhe motorpolveerdi skal veere
lige, fordi tallet henviser til det totale polantal og ikke polpar. Frekvensomformeren gennemfarer
den indledende indstilling af par. 1-39 Motorpoler pa grundlag af par. 1-23 Motorfrekvens og
par. 1-25 Nominel motorhastighed.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

2.3.5 1-5* Belast.-uafh. indst. indstilling

Parametre til indstilling af motorens belastningsuafhaengige indstillinger.

1-50 Motormagnetisering ved stilstand

Range: Funktion:

100 %* [0 - 300 %] Benyt denne parameter sammen med par. 1-51 Min. hast. v. normal magnet. [O/MIN]til at opnd
en anden termisk belastning p& motoren, ndr der keres med lav hastighed.
Indtast en vaerdi i procent af den nominelle magnetiseringsstrgm. Hvis indstillingen er for lav, kan
dette medfgre reduceret moment pd motorakslen.

Mag. strem

100%
Par.1-50

Par.1-51 Hz

130BA045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Min. hast. v. normal magnet. [0/MIN]

Range: Funktion:

15. RPM* [10 - 300 RPM] Indstil den gnskede hastighed for normal magnetiseringsstrgm. Hvis hastigheden indstilles lavere
end motorens sliphastighed, vil par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand og par. 1-51 Min. hast.
v. normal magnet. [O/MIN] vaere uden betydning.
Anvend denne parameter sammen med par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand. Se tegning for
par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand.

1-52 Min. hast. v. normal magnet. [Hz]
Range: Funktion:

0.5 Hz* [0.3-10.0 Hz] Indstiller den p&kraevede frekvens for normal magnetiseringsstrgm. Hvis frekvensen indstilles lavere
end motorens slipfrekvens, vil par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand og par. 1-51 Min. hast.
v. normal magnet. [O/MIN] veere inaktive.
Anvend denne parameter sammen med par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand. Se tegning for
par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand.
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1-55 U/f-karakteristik - U

Range:
0 V*

[0.0 - 1000.0 V]

Funktion:

Indtast spaendingen ved hvert af frekvenspunkterne for manuelt at definere en U/f-karakteristik,
der svarer til motoren.

Frekvenspunkterne defineres i par. 1-56 U/f-karakteristik - F.

Denne parameter er en array-parameter [0-5], og der er kun adgang til denne, nér
par. 1-01 Motorstyringsprincip er indstillet til {/f[0].

1-56 U/f-karakteristik - F

Range:
0 Hz*

[0 - 1000.0 Hz]

Funktion:

Indtast frekvenspunkterne for manuelt at definere en U/f-karakteristik, der svarer til motoren.
Spaendingen i hvert punkt defineres i par. 1-55 U/f-karakteristik - U.

Denne parameter er en array-parameter [0-5], og der er kun adgang til denne, nér
par. 1-01 Motorstyringsprincip er indstillet til {/f[0].

1-55[0]

Motorspaending 130BA166.10
Parameter 1-55 [x]
A
1555 ———————— — — — — — —
1-554)-—— —— — — — — — — |
1-55B3———————— | |
I I I
1-55[2] — — — — I : :
|
1-55[1]}— — : | | |
| | | | | -
1-56  1-56  1-56 1-56  1-56 1-56
(0] [1] [2] [3] [4] [5]
Udgangsfrekvens
Parameter 1-56 [x]

2.3.6 1-6* Belastn.-afh. indstilling indstilling

Parametre til justering af belastningsafhaengige motorindstillinger.

1-60 Belastningskomp. ved lav hastighed

Range:
100 %*

[0 - 300 %]

Funktion:

Indtast den procentuelle veerdi for at kompensere for spaendingen i forhold til belastningen, ndr
motoren kgrer ved lav hastighed, og opnd optimal U/f-karakteristik. Motorstgrrelsen bestemmer det
frekvensomrdde, inden for hvilket denne parameter er aktiv.

Motorstgrrelse Skift
0,25 - 7,5 kW <10 Hz
11 kW - 45 kW <5Hz
55 kW - 550 kW < 3-4Hz
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Um

A
100%- Par.1-60 Par.1-61

130RAN4A 11

60%-

0% >
Frekvensskift Udgangs—
frekvens

1-61 Belastningskomp. ved hgj hast.
Range: Funktion:

100 %* [0 - 300 %] Indtast den procentuelle veerdi for at kompensere spaendingen i forhold til belastningen, nar mo-
toren kgrer ved hgj hastighed, og opnd optimal U/f-karakteristik. Motorstgrrelsen bestemmer det
frekvensomrade, inden for hvilket denne parameter er aktiv.

Motorstgrrelse Skift
0,25-7,5kw > 10 Hz
11 kW - 45 kW <5Hz
55 kW - 550 kW < 3-4Hz

1-62 Slipkompensering
Range: Funktion:

0 %* [-500 - 500 %] Indtast %-veerdien for slipkompensering for at kompensere for tolerancer i veerdien nm,n. Slipkom-
penseringen beregnes automatisk, dvs. p& basis af den nominelle motorhastighed n m,n

1-63 Slipkompenseringstidskonstant
Range: Funktion:

0.10 s* [0.05 - 5.00 s] Indtast slipkompenseringens reaktionshastighed. En hgj veerdi giver en langsom reaktion, mens en
lav veerdi giver en hurtig reaktion. Hvis der opstdr lavfrekvensresonansproblemer, anvendes en
laengere tidsindstilling.

1-64 Resonansdampning
Range: Funktion:

100 %* [0 - 500 %] Indtast resonansdeempningsvaerdien. Indstil par. 1-64 Resonansdaempning og par. 1-65 Resonans-
daemp.tidskonstant for at eliminere resonansproblemer ved hgje frekvenser. For at reducere reso-
nansoscillering forgges veerdien af par. 1-64 Resonansdaempning.

1-65 Resonansdaemp.tidskonstant
Range: Funktion:

5 ms* [5 - 50 ms] Indstil par. 1-64 Resonansdaempning og par. 1-65 Resonansdeemp.tidskonstant for at eliminere
resonansproblemer ved hgje frekvenser. Indtast den tidskonstant, der giver den bedste deempning.
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2.3.7 1-7* Startjusteringer

Parametre til indstilling af specielle startfunktioner for motoren.

Range: Funktion:

0.0 s* [0.0-120.0 5] Den funktion, der er valgt i par. 1-80 Funktion ved stop, er aktiv i forsinkelsesperioden.
Indtast den pakraevede forsinkelsestid, for acceleration pdbegyndes.

1-73 Indkobling pa roterende motor

Option: Funktion:
Denne funktion ggr det muligt at fange en motor i begge retninger, som roterer frit p& grund af et
netudfald.

[0] * Deaktiveret Ingen funktion

[1] Aktiveret Ggr det muligt for frekvensomformeren at "fange" og styre en roterende motor.

N&r par. 1-73 er aktiveret, har par. 1-71 Startforsink. ingen funktion

Sggeretningen for indkobling p& roterende motor er knyttet til indstillingen i par. 4-10 Motorhastighedsretning.

Med uret [0]:Indkobling p& roterende motor i urets retning. Hvis proceduren ikke lykkes, gennemfgres DC-bremse.

Begge retninger [2]: Indkobling pd roterende motor sgger farst i den retning, der kan bestemmes ud fra den seneste reference (retning). Hvis der ikke
findes nogen hastighed, foretages en sggning i den anden retning. Lykkes det heller ikke, aktiveres en DC-bremse i det tidsrum, der er indstillet i par.
2-02 Bremseholdetid. Start gennemfgres derefter fra 0 Hz.

1-74 Starthastighed [O/MIN]

Range: Funktion:

0 RPM* [0 - 600 RPM] Indstil en motorstarthastighed. Motorens udgangshastighed springer til denne vaerdi efter startsig-
nalet. Indstil startfunktion i par. 1-72 Startfunktiontil [3], [4] el. [5], og indstil en startforsinkelsestid
i par. 1-71 Startforsink..

1-75 Starthastighed [Hz]

Range: Funktion:

0 Hz* [0.0 - 500.0 Hz] Indstil en motorstarthast. Motorens udgangshastighed springer til denne veerdi efter startsignalet.
Indstil startfunktionen i par. 1-72 Startfunktion til [3], [4] eller [5], og indstil en startforsinkelsestid
i par. 1-71 Startforsink..

1-76 Startstrgm

Range: Funktion:

0.00 A* [0.00 - par. 1-24 A] Visse motorer, som f.eks. konusankermotorer har behov for ekstra strgm/starthastighed for at fri-
gere rotoren. Dette ekstra boost opnds ved at indstille den ngdvendige strgm i par. 1-76 Starts-
trom. Indstil par. 1-74 Starthastighed [O/MIN]. Indstil par. 1-72 Startfunktion til [3] eller [4], og
indstil en startforsinkelsestid i par. 1-71 Startforsink..

Denne parameter kan bruges til haeve-/saenkeapplikationer (konusanker).
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2.3.8 1-8* Stopjusteringer

Parametre til indstilling af specielle stopfunktioner for motoren.

1-80 Funktion ved stop
Option: Funktion:

Veelg frekvensomformerfunktionen efter afgivelse af en stopkommando, og efter at hastigheden er
rampet ned til indstillingerne i par. 1-81 Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN].

[0] * Frilgb Lader motoren rotere i fri tilstand.

[1] DC-hold/motorforvarm. P&fgrer motoren en DC-holdestrgm (Se par. 2-00 DC-holde-/forvarmn.strom).
1-81 Min.-hast. for funktion v. stop [0/MIN]

Range: Funktion:

3. RPM* [0 - 600 RPM] Indstil den hastighed, som skal aktivere par. 1-80 Funktion ved stop.

1-82 Min.-hastighed for funktion ved stop [Hz]
Range: Funktion:

0.1 Hz* [0.0 - 20.0 Hz] Indstil den udgangsfrekvens, hvor par. 1-80 Funktion ved stop skal aktiveres.

2.3.9 1-9* Motortemperatur

Parametre til indstilling af temperaturbeskyttelsesfunktioner for motoren.

1-90 Termisk motorbeskyttelse

Option: Funktion:

Frekvensomformeren fastsl8r motortemperaturen for motorbeskyttelse pd to forskellige méder:

. Via en termistorfgler tilsluttet en af de analoge eller digitale indgange (par. 1-93 7ermis-
torkilde).

. Via beregning af den termiske belastning (ETR = Electronic Thermal Relay, elektronisk
termorelee) pa basis af den aktuelle belastning og tiden. Beregningen sammenlignes med
den nominelle motorstrgm Imn 0g den nominelle motorfrekvens fu,n. Beregningerne esti-
merer behovet for en lavere belastning ved en lavere hastighed pd grund af mindre
kgling fra den ventilator, der er indbygget i motoren.

[0] Ingen beskyttelse Ved konstant overbelastning af motoren, hvis der ikke er behov for advarsel eller trip af frekvens-
omformeren.

[1] Termistoradvarsel Aktiverer en advarsel, ndr den tilsluttede termistor i motoren reagerer i tilfzelde af motorovertem-
peratur.

[2] Termistor-trip Stopper (tripper) frekvensomformeren, ndr den tilsluttede termistor i motoren reagerer i tilfaelde af

overophedning.

[3] ETR-advarsel 1
[4] * ETR trip 1
[5] ETR-advarsel 2
[6] ETR trip 2
[7] ETR-advarsel 3
[8] ETR trip 3
[9] ETR-advarsel 4
[10] ETR trip 4
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ETR (Elektronisk termorelae) funktionerne 1-4 beregner belastningen, nér den opsaetning, hvori de er valgt, er aktiv. For eksempel indleder ETR-3 be-

regningen, ndr opseaetning 3 vaelges. Geelder kun det nordamerikanske marked: funktionerne ETR sikrer overbelastningsbeskyttelse af motoren, klasse

20, i overensstemmelse med NEC.

t[s]
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175ZA052.11

\\\\ four=1xfun

= four=2xfyy
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Danfoss anbefaler, at der anvendes en 24 VDC som termistorforsyningsspaending.

1-91 Ekstern motorventilator

Option: Funktion:
[0] * Nej Der kraeves ikke nogen udvendig ventilator , dvs. motoren derates ved lav hastighed.
[1] Ja P&fgrer en ekstern motorventilator (ekstern ventilator), sd derating af motoren ikke er pakraevet

ved lav hastighed. Grafen herunder fglges, hvis motorstrgmmen er lavere end den nominelle mo-

torstrgm (se par. 1-24 Motorstrom). Hvis motorstrgmmen overstiger den nominelle strgm, reduceres

driftstiden stadig, som om en ventilator ikke var installeret.
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1-93 Termistorkilde

Option: Funktion:
Veelg den analoge indgang, som termistoren (PTC-fgler) skal tilsluttes. Der kan ikke veelges en
analog indgangsoption [1] eller [2], hvis den analoge indgang allerede er i brug som referencekilde
(valgt i par. 3-15 Reference 1-kilde,par. 3-16 Reference 2-kilde eller par. 3-17 Reference 3-kilde ).
N&r du anvender MCB112, skal du altid veaelge mulighed [0] Zngen.

[o] * Ingen

[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[3] Digital indgang 18
[4] Digital indgang 19
[5] Digital indgang 32
[6] Digital indgang 33

NB!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

NB!
De digitale indgange skal indstilles til “ingen funktion” - se par. 5-1*.
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2.4 Hovedmenu - Bremser - Gruppe 2
2.4.1 2-0* DC-bremse

Parametergruppe til konfiguration af DC-bremse- og DC-holdefunktionerne.

2-00 DC-holde-/forvarmn.strgm

Range: Funktion:

50 %* [0 - 160. %] Angiv en veerdi for holdestrgmmen som en procentdel af den nominelle motorstrgm Imn, indstillet
i par. 1-24 Motorstrom. 100 % DC-holdestrgm svarer til Im .
Denne parameter fastholder motoren (holdemoment) eller bruges til motorforvarmning.
Denne par. er aktiv, hvis [1] DC-hold/forvarm. veelges i par. 1-80 Funktion ved stop.

NB!

Maks.-veerdien afhaenger af den nominelle motorstrgm.

NB!

Undg& 100 % strgm i for lang tid. Det kan beskadige motoren.

2-01 DC-bremsestrom

Range: Funktion:

50 %* [0 - 1000. %] Angiv en veerdi for strgm som en procentdel af den nominelle motorstrgm Iw,n, se par. 1-24 Mo-

torstrom. 100 % DC-bremsestrgm svarer til Imn.

DC-bremsestrgmmen afgives pd en stopkommando, nér hastigheden kommer under graensen i
par. 2-03 DC-bremseindkoblingshast. [omadr./min.], ndr DC-bremse inverteret-funktionen er aktiv;
eller via den serielle kommunikationsport. Bremsestrgmmen er aktiv i den periode, der er indstillet
i par. 2-02 DC-bremseholdetid.

NB!

Maks.-veerdien afhaenger af den nominelle motorstrgm.

NB!

Undgd 100 % strgm i for lang tid. Det kan beskadige motoren.

2-02 DC-bremseholdetid
Range: Funktion:
10.0 s* [0.0 - 60.0 s] Indstil varigheden af DC-bremsestrgmmen i par. 2-01 DC-bremsestrom, ndr den er blevet aktiveret.

2-03 DC-bremseindkoblingshast. [omdr./min.]

Range: Funktion:
0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Indstil DC-bremseindkoblingshastigheden for aktivering af DC-bremsestrgmmen, der er indstillet i
par. 2-01 DC-bremsestrom, i forbindelse med en stopkommando.
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2.4.2 2-1* Bremseenergifunkt.

Parametergruppe til valg af dynamiske bremseparametre.

2-10 Bremsefunktion

Option: Funktion:
[0] * Ikke aktiv Der er ikke installeret en bremsemodstand.
[1] Modstandsbremse Bremsemodstand er indbygget i systemet, til afseetning af overskydende bremseenergi i form af

varme. Ved tilslutning af en bremsemodstand tillades en hgjere mellemkredsspaending under
bremsning (generatorisk drift). Funktionen Modstandsbremse er kun aktiv i frekvensomformere med
indbygget dynamisk bremseenhed.

[2] AC-bremse

2-11 Bremsemodstand (ohm)

Range: Funktion:
50.00 [5.00 - 65535.00 Ohm] Indstil bremsemodstandens veerdi i ohm. Veerdien benyttes til at overvdge effektafsaettelsen i
Ohm* bremsemodstanden i par. 2-13 Bremseeffektovervdgning. Denne parameter er kun aktiv for fre-

kvensomformere med indbygget dynamisk bremse.
Hvis valget er xxxx, anvendes denne parameter. Hvis valget er xxx,xx, anvendes par. 3-81 Kvikstop

rampetid.
2-12 Bremseeffektgraense (kW)
Range: Funktion:
5.000 kw*  [0.001 - 2000.000 kW] Indstil overvdgningsgraensen for den bremseeffekt, der overfgres til modstanden.

Overvagningsgraensen er et produkt af den maksimale driftscyklus (120 sek.) og bremsemodstan-
dens maksimale effekt ved denne driftscyklus. Se nedenstdende formel.

For 200-240 V-enheder:

» 3902 x_driftstid
modstand — R x 120

For 380-480 V-enheder:

» 7782 x_driftstid
modstand — R x 120

Til 525 - 600 V-enheder:

» 9432 x_driftstid
modstand — R x 120

Denne parameter er kun aktiv for frekvensomformere med indbygget dynamisk bremse.

2-13 Bremseeffektovervdgning

Option: Funktion:

Denne parameter er kun aktiv for frekvensomformere med indbygget dynamisk bremse.
Denne parameter ggr det muligt at overvage effekten til bremsemodstanden. Effekten beregnes ud
fra modstanden (par. 2-11 Bremsemodstand (ohm)), mellemkredsspaending og modstandens drifts-

tid.
[o] * Ikke aktiv Bremseeffektovervégning er ikke pdkraevet.
[1] Advarsel Aktiverer en advarsel pd displayet, ndr den effekt, der overfgres over 120 s, overstiger 100 % af

overvagningsgraensen (par. 2-12 Bremseeftektgreense (kW)).
Advarslen forsvinder, ndr den overfgrte effekt falder til under 80 % af overvégningsgraensen.

[2] Trip Tripper frekvensomformeren og viser en alarm, ndr den udregnede effekt overstiger 100 % af
overvdgningsgraensen.

[3] Advarsel og trip Aktiverer ovenstdende, herunder advarsel, trip og alarm.
Hvis effektovervagningen er indstillet til Zkke aktiv [0] eller Advarsel [1], forbliver bremsefunktionen aktiv, selv om overvagningsgraensen overskrides.

Dette medfarer risiko for overbelastning af bremsemodstanden. Det er ogsd muligt at generere en advarsel via relee/digital udgang. Malengjagtigheden
for effektovervgningen er afhaengig af ngjagtigheden af modstandens ohm-vaerdi (bedre end + 20 %).
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2-15 Bremsekontrol

Option:

[0] * Ikke aktiv
[1] Advarsel
[2] Trip

[3] Stop og trip
[4] AC-bremse

Funktion:

Vzelg en testtype og overvagningsfunktion for at tjekke tilslutningen til bremsemodstanden, eller
om en bremsemodstand er til stede, og for at vise en advarsel eller en alarm i tilfaelde af fejl.
Bremsemodstandens afbryderfunktion testes under indkobling. Bremse-IGBT-testen gennemfgres
imidlertid, ndr der ikke bremses. En advarsel eller trip vil afbryde bremsefunktionen.
Testsekvensen er fglgende:

1.  DC link-rippelstrgmmens amplitude males i 300 ms uden bremsning.
2. DC link-rippelstrammens amplitude méles i 300 ms med bremsen aktiveret.

3. Hvis DC link-rippelstrgmmens amplitude under bremsning er mindre end DC link-rippel-
strammens amplitude fgr bremsning + 1 %. Bremsekontrollen mislykkedes, og der retur-
neres en advarsel eller en alarm.

4.  Hvis DC link-rippelstrgmmens amplitude under bremsning er hgjere end DC link-rippel-
strammens amplitude fgr bremsning + 1 %. Bremsekontrol OK.

Overvdger om bremsemodstanden og bremse-IGBT'en kortsluttes under driften. Hvis der opstar
kortslutning, vises en advarsel.

Overvager om bremsemodstanden og bremse-IGBT'en kortslutter og gennemfgrer en test for af-
brydelse af bremsemodstanden under opstart

Overvager om der opstdr kortslutning eller afbrydelse i bremsemodstanden, eller om der opstar
kortslutning i bremse-IGBT. Hvis der opstar en fejl, vil frekvensomformeren koble ud med en alarm
(trip fastldst).

Overvager om der opstdr kortslutning eller afbrydelse i bremsemodstanden, eller om der opstdr
kortslutning i bremse-IGBT. Hvis der opstdr en fejl, vil frekvensomformeren rampe ned til frilgb og
derefter trippe. Der vises en tripl&salarm.

NB!:Fjern en advarsel, der opstar i forbindelse med Zkke aktiv [0] eller Advarsel/[1] ved at afbryde og tilslutte netforsyningen. Fejlen
skal imidlertid fgrst udbedres. Ved Ikke aktiv [0] eller Advarsel/[1] fortsaetter frekvensomformeren, selv om der er fundet en fejl.

2-16 AC-bremsemaks. strem

Range:

100.0 %*  [0.0 - 1000.0 %]

2-17 Overspeendingsstyring

Option:
[0] Deaktiveret
[2] * Aktiveret

Funktion:

Indtast den maks. tilladte stremvaerdi, ndr AC-br. anv. for at undgd overophedn. af motorspoler.
AC-bremsefunktionen er kun tilgaengelig i Flux-tilstand (kun FC 302).

Funktion:

Overspaendingsstyringen (OVC) reducerer risikoen for, at frekvensomformeren tripper ved en over-
spaending pd DC Link, der skyldes generativ effekt fra belastningen.

Ingen OVC kraevet.

Aktiverer OVC.

Rampetiden justeres automatisk for at undgd, at frekvensomformeren tripper.
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2.5 Hovedmenu - Reference/Ramper - Gruppe 3

2.5.1 3-0* Referencegraenser

Parametre til indstilling af referenceenhed, graenser og omrader.

3-02 Minimumreference

Range: Funktion:

0.000 Refe- [-999999.999 - par. 3-03 Referen- Angiv den gnskede min.-vaerdi for fjernreferencen. Min. referenceveerdien og enheden passer til
renceFeed- ceFeedbackUnit] konfigurationsvalget, som er foretaget i hhv. par. 1-00 Konfigurationstilstand og par. 20-12 Refe-
backUnit* rence-/feedbackenhed.

3-03 Maksimumreference

Range: Funktion:

50.000 Re- [par. 3-02 - 999999.999 Referen- Angiv den maksimale acceptable veerdi for fjernreferencen. Maksimumreferencevaerdien og enhe-
ference-  ceFeedbackUnit] den passer til det konfigurationsvalg, som foretages i hhv. par. 1-00 Konfigurationstilstand og
Feedback- par. 20-12 Reference-/feedbackenhed.

Unit*

3-04 Referencefunktion

Option: Funktion:
[0] * Sum Opsummerer b&de den eksterne og preset-referencekilder.
[1] Ekstern/Preset Anvender enten preset eller den eksterne referencekilde.

Skifter mellem ekstern og preset via en kommando eller en digital indgang.

2.5.2 3-1* Referencer

Parametre til konfiguration af referencekilderne.
Veelg preset-reference(r). Vaelg preset-referencer bit 0/1/2[16], [17] eller [18] for de tilsvarende digitale indgange i parametergruppe 5.1*.

3-10 Preset-reference

Array [8]
Range: Funktion:
0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Indtast op til otte forskellige preset-referencer (0-7) i denne parameter ved at anvende array-pro-

grammering. Preset-referencen angives som en procentveerdi af Refuaks (par. 3-03 Maksimumre-
ference, for lukket slgjfe, se par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.). N&r der bruges preset-
referencer, veelg preset-referencebit 0/1/2 [16], [17] eller [18] for at opnd de tilsvarende digitale
indgange i parametergruppe 5-1* Digitale indgange.

130BA149.10

130BB036.10

12 (+24V)

Preset 76543210

¢————10101010 29 [P 5-13=Preset-ref. bit 0]

¢————11001100 32 [P 5-14=Preset-ref. bit 1]

L—————11110000 33 [P 5-15=Preset-ref. bit 2]
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3-11 Jog-hastighed [Hz]
Range: Funktion:
10.0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] Jog-hastigheden er en fast udgangshastighed, som frekvensomformeren kgrer med, ndr jog-funk-

tionen aktiveres.
Se ogsa par. 3-80 Jog-rampetid.

3-13 Referencested

Option: Funktion:
Veelg det referencested, der skal aktiveres.
[0] * Kaedet til hand / auto Anvend den lokale reference i Hand-tilstand; eller fjernreference i Auto-tilstand.
[1] Fjernbetjent Anvend fjernreference i bdde Hand-tilstand og Auto-tilstand.
[2] Lokal Anvend lokal reference i b&de Hand-tilstand og Auto-tilstand.
NB!

N&r den er indstillet til Lokal [2], vil frekvensomformeren starte igen med denne
indstilling efter en "nedlukning”.

3-14 Preset relativ reference

Range: Funktion:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Den faktiske reference, X, forgges eller formindskes med procentdelen Y, der er indstillet i
par. 3-14 Preset relativ reference. Dette resulterer i den faktiske reference Z. Den aktuelle reference
(X) er summen af de indgange, der er valgt i par. 3-15 Reference 1-kilde, par. 3-16 Reference 2-
kilde, par. 3-17 Reference 3-kilde og par. 8-02 Styrekilde.

Y
Relativ z Resulterende
X z=x+x*Y/1oo—> faktisk
reference
130BA059.12
130BA278.10
|
|
| |
! J
| |
| |
| |
| Loy
1 | >
-100 0 i 100 %
P 3-14
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3-15 Reference 1-kilde

Option: Funktion:

Veelg den referenceindgang, der skal anvendes til det fgrste referencesignal. par. 3-15 Reference
1-kilde, par. 3-16 Reference 2-kilde og par. 3-17 Reference 3-kilde angiver op til tre forskellige
referencesignaler. Summen af disse referencesignaler definerer den faktiske reference.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

[0] Ingen funktion

[1] * Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54

[7] Pulsindgang 29

[8] Pulsindgang 33

[20] Digitalt pot.-meter

[21] Analog indgang X30/11

[22] Analog indgang X30/12

[23] Analog indg. X42/1

[24] Analog indg. X42/3

[25] Analog indg. X42/5

[30] Udv. lukket slgife 1

[31] Udv. lukket slgjfe 2

[32] Udv. lukket slgjfe 3

Option: Funktion:
Veelg den referenceindgang, der skal anvendes til det andet referencesignal. par. 3-15 Reference
1-kilde, par. 3-16 Reference 2-kilde og par. 3-17 Reference 3-kilde angiver op til tre forskellige
referencesignaler. Summen af disse referencesignaler definerer den faktiske reference.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

[0] Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54

[7] Pulsindgang 29

[8] Pulsindgang 33

[20] * Digitalt pot.-meter

[21] Analog indgang X30/11
[22] Analog indgang X30/12
[23] Analog indg. X42/1
[24] Analog indg. X42/3
[25] Analog indg. X42/5
[30] Udv. lukket slgife 1
[31] Udv. lukket slgjfe 2
[32] Udv. lukket slgife 3
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3-17 Reference 3-kilde

Danfiss

2 Parameterbeskrivelse

Option:

[or*
[1]
[2]
[7]
(8]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[30]
[31]
[32]

Ingen funktion

Analog indgang 53
Analog indgang 54
Pulsindgang 29
Pulsindgang 33

Digitalt pot.-meter
Analog indgang X30/11
Analog indgang X30/12
Analog indg. X42/1
Analog indg. X42/3
Analog indg. X42/5
Udv. lukket slgjfe 1
Udv. lukket slgijfe 2
Udv. lukket slgijfe 3

Funktion:

Veelg den referenceindgang, der skal anvendes som det tredje referencesignal. par. 3-15 Reference

1-kilde, par. 3-16 Reference 2-kilde og par. 3-17 Reference 3-kilde angiver op til tre forskellige
referencesignaler. Summen af disse referencesignaler definerer den faktiske reference.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

3-19 Jog-hastighed [0/MIN]

Range:
300. RPM*

[0 - par. 4-13 RPM]

2.5.3 3-4* Rampe 1

Funktion:

Angiv en veerdi for jog-hastigheden nyog, som er en fast udgangshastighed. Frekvensomformeren

kerer med denne hastighed, ndr jog-funktionen er aktiveret. Den maksimale graense er defineret i

par. .

Se ogsé par. 3-80 Jog-rampetid.

Konfigurer rampeparameteren og rampetiderne for hver af de to ramper (par. 3-4* and par. 3-5*).

RPM |

P 4-13
Hej

130BA169.11

greense
Reference;
P 1-25

___$__ %

Motor-

hastighed
P4-11
Lav

/!

graense

>

!

[P 3-*1
Rampe (X),
Iop—l:id (acc.)

!<—tacc —

Ip 3-%2

|IRampe (X),
|ned—tid (dec.)I
|——————p

I
|Tid

lt—— tdec —®+
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3-41 Rampe 1, rampe-op-tid

Range: Funktion:

10.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Indtast rampe-op-tiden, dvs. accelerationstiden fra 0 O/MIN til par. 1-25 Nominel motorhastighed.
Veelg en rampe-op-tid, sdledes at udgangsstremmen ikke overstiger strgmgraensen i
par. 4-18 Stromgraense under rampning. Se rampe-ned-tid i par. 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid.

tacc X nnorm [ par..1 — 25].
refLO/MIN] .

par.3 — 41 = s]

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid

Range: Funktion:

20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Indtast tiden for rampe-ned, dvs. decelerationstiden fra par. 1-25 Nominel motorhastighedtil 0 O/
MIN. Veelg en tid for rampe-ned, séledes at der ikke opstér overspaending i vekselretteren pd grund
af regenerativ funktion i motoren, og sd den genererede strgm ikke overstiger den stremgraense,
der er defineret i par. 4-18 Stromgraense. Se rampe-op-tid i par. 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid.

tdec x nnorm [ par..1 — 25] -
ref[ O/MIN] -

par.3 — 42 = s]

2.5.4 3-5* Rampe 2

Valg af rampeparametre, se 3-4*.

3-51 Rampe 2, rampe-op-tid
Range: Funktion:

10.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Indtast rampe-op-tiden, dvs. accelerationstiden fra 0 O/MIN til par. 1-25 Nominel motorhastighed.
Veelg en rampe-op-tid, sdledes at udgangsstremmen ikke overstiger strgmgraensen i
par. 4-18 Stromgraense under rampning. Se rampe-ned-tid i par. 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid.

tacc X nnorm[ par.. 1 — 25] [s]

par.3 - 51 = reF L0/ MIN]
3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid
Range: Funktion:
20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Indtast rampe-ned-tiden, dvs. decelerationstiden fra par. 1-25 Nominel motorhastighedtil 0 O/MIN.

Veelg en tid for rampe-ned, séledes at der ikke opstdr overspaending i vekselretteren pd grund af
regenerativ funktion i motoren, og s& den genererede strgm ikke overstiger den strgmgraense, der
er defineret i par. 4-18 Stromgraense. Se rampe-op-tid i par. 3-51 Rampe 2, rampe-op-tid.

_ tdec X nnorm[par..1 — 25]
par.3 — 52 = TefTO/MIN] [s]

2.5.5 3-8* Andre ramper

Konfigurer parametre til specielle ramper, f.eks. Jog el. Kvikstop

3-80 Jog-rampetid

Range: Funktion:

20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Angiv jog-rampetiden, dvs. accelerations-/decelerationstiden mellem 0 O/MIN og den nominelle
motorhastighed (nm,n) (indstillet i par. 1-25 Nominel motorhastighed). Serg for, at den pakraevede
resulterende udgangsstrgm for en given jog-rampe ikke overstiger strgmgraensen i
par. 4-18 Stromgreense. Jog-rampetiden starter, hvis et jog-signal aktiveres via betjeningspanelet,
via de digitale indgange eller via den serielle kommunikationsport.

tjog X nnorm][ par..1 — 25]
Jog hastighed [ par. 3 — 19]

par..3 — 80 = [s]
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O/MIN
P 4-13 O/MIN
hgj greepse + - — - — . —
M P 1h—25_ hed
otorhastighe P N
P3-19 ’ >
Jog-hastighed - ! ! D
P 4-11 O/MIN £ — 1 1 - _—
lav graense | T
tjo It jor
jog jj g:
\P 3-80 P 3-80 |
Rampe Rampe |
optid |  jned-tid |
130BA070.10 1 r 1
3-84 Indledende rampetid
Range: Funktion:
0s* [0-60s] Indtast den indledende rampe-op-tid fra ingen hastighed til motorhastighed, lav graense par. 4-11

eller 4-12. Dykpumper til dybe brgnde kan blive skadet ved at kgre under minimal hastighed. Det
anbefales at anvende en fast rampetid, der ligger under den minimale pumpehastighed. Denne
parameter kan anvendes som en fast rampeklassificering fra ingen hastighed til motorhastighed,
lav graense.

Speed
Motor Speed
High

Normal
Ramps
MotorSpeed |
Low

Initial
Ramp

1308A%62.10

Time

3-85 Kontrolventilrampetid

Range: Funktion:

0s* [0-60s] For at beskytte kuglekontraventilen i en stopsituation er det muligt at anvende kontraventilrampen
som en langsom rampning fra par. 4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN] eller par. 4-12 Mo-
torhastighed, lav graense [Hz], til kontraventilrampesluttiden, som er indstillet af brugeren i par.
3-86 eller par. 3-87. Hvis par. 3-85 ikke er 0 sekunder, effektueres kontrolventilrampetiden og an-
vendes til nedrampning af hastigheden fra motorhastighed, lav graense til kontraventilsluthastighed
i par. 3-86 eller par. 3-87.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
1308496110

Motor Speed

Low [T /7T
Check valve
End Speed

Time
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Danfiss

3-86 Kontroller sluthastighed for ventilrampe [O/MIN]

Range:

Funktion:

0 [O/MIN]* [0 — Motorhastighed, lav graense Indstil hastigheden i [O/MIN] under motorhastighed, lav greense i de tilfeelde, hvor kontraventilen

[O/MIN]]

skal lukke, og kontraventilen ikke laengere skal vaere aktiv.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
13084961.10

Motor Speed

Low [T /T
Check valve
End Speed

Time

3-87 Kontroller sluthastighed for ventilrampe [Hz]

Range:

Funktion:

0 [Hz]* [0 — Motorhastighed, lav greense Indstil hastigheden i [Hz] under motorhastighed, lav graense i de tilfaelde, hvor kontraventilrampen

[Hz]]

ikke lzengere er aktiv.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
1308A961.10

Motor Speed
Low
Check valve

End Speed

Time

3-88 Endelig rampetid

Range:
0 [s]* [0-60[s]]

2.5.6 3-9* Digitalt pot.-meter

Funktion:

Angiv den endelige rampetid, der skal anvendes, ndr der rampes ned fra Motorhastighed, lav graense
par. 4-11 eller 4-12 til ingen hastighed.

Dykpumper til dybe brgnde kan blive skadet ved at kgre under minimal hastighed. Det anbefales at
anvende en fast rampetid, der ligger under den minimale pumpehastighed. Denne parameter kan
anvendes som en fast rampeklassificering fra motorhastighed, lav graense til ingen hastighed.

Speed
Motor Speed

Hgh [T -
Normal
Ramps
MotorSpeed | __/_ ___ _ __________
Low

Initial
Ramp

1308A962.10

Time

Den digitale potentiometerfunktion giver brugeren mulighed for at forgge eller begraense den faktiske reference ved at justere de digitale indgange vha.
funktionerne FOR@G, REDUCER eller RYD. For at aktivere denne funktion skal mindst én digital indgang veere indstillet til FOR@G el. REDUCER.

3-90 Trinstgrrelse

Range:
0.10 %*  [0.01 - 200.00 %]

56

Funktion:

Indtast den trinvise stgrrelse, der kraeves ved FOR@G/REDUCER, som en procentdel af den synkrone
motorhastighed ns. Hvis FOR@G/REDUCER aktiveres, forgges/reduceres den resulterende reference
svarende til indstillingen i denne parameter.
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3-91 Rampetid
Range: Funktion:

1.00 s [0.00 - 3600.00 s] Indtast rampetiden, dvs. tidsintervallet for justering af referencen fra 0 til 100 % af den specificerede
digitale potentiometerfunktion (FOR@G, REDUCER eller RYD).
Hvis FOR@G/REDUCER er aktiveret i laengere tid end rampeforsinkelsesperioden, der er angivet i
par. 3-95 Rampeforsinkelse, rampes den faktiske reference op/ned iht. denne rampetid. Rampetiden
er defineret som den tid, det tager at justere referencen trinvis, som angivet i par. 3-90 7rinstor-
relse.

3-92 Effektretablering

Option: Funktion:
[0] * Ikke aktiv Nulstiller den digitale potentiometer-reference til 0 % efter opstart.
[1] Aktiv Gendanner den seneste digitale potentiometer-reference ved opstart.

3-93 Maksimumgraense
Range: Funktion:

100 %* [-200 - 200 %] Indstil den maksimale tilladte vaerdi for den resulterende reference. Dette anbefales hvis det digitale
potentiometer bruges til finjustering af den resulterende reference.

3-94 Minimumgraense
Range: Funktion:

0 %* [-200 - 200 %] Indtast den mindste tilladte veerdi for den resulterende reference. Dette anbefales hvis det digitale
potentiometer bruges til finjustering af den resulterende reference.

3-95 Rampeforsinkelse
Range: Funktion:
0.000 N/A*  [0.000 - 0.000 N/A]

Hastighed 130BA158.11
A
i
1 ! 1
1 : :
i i
|
- P 3-95 > :
L »
! -
1
! Tid (s)
1
Forog ! I—
Hastighed 130BA153.11
A
+——— P 395 ——p
| -
-
Tid (s)
Reducer-
Forgg
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2.6 Hovedmenu - Graenser/Advarsler - Gruppe 4

2.6.1 4-** Graenser/Advarsler

Parametergruppe til konfiguration af graenser og advarsler.

2.6.2 4-1* Motorgraenser

Definer motorens moment-, strgm- og hastighedsgraense, samt frekvensomformerens reaktion, ndr disse graenser overskrides.
En graense kan generere en meddelelse pd displayet. En advarsel vil altid generere en meddelelse pd displayet eller pa fieldbussen. En overvdgnings-
funktion kan starte en advarsel eller et trip, hvorefter frekvensomformeren vil stoppe og generere en alarmmeddelelse.

4-10 Motorhastighedsretning

Option:
[0] * Med uret
[2] Begge retninger

Funktion:

Veelger den pdkraevede motorhastighedsretning. N&r par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til
Lukket slgjfe [3], aendres parameterstandarden til Med uret [0]. Hvis begge retninger vaelges, kan
drift mod uret ikke vaelges pa LCP.

Veelger den p8kraevede motorhastighedsretning.

4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN]

Range:
0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM]

Funktion:

Indtast minimumgraensen for motorhastigheden. Motorhastighed, lav graense kan indstilles, s& den
svarer til producentens anbefalede minimummotorhastighed. Den lave graense for motorhastighed
ma ikke overstige indstillingen i par. 4-13 Motorhastighed, hoj greense [O/MIN].

4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz]

Range:
0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz]

Funktion:

Indtast minimumgraensen for motorhastigheden. Den lave graense for motorhastigheden kan ind-
stilles, s& den svarer til motorakslens mindste udgangsfrekvens. Hastighed, lav graense md ikke
overstige indstillingen i par. 4-14 Motorhastighed, haj graense [Hz].

4-13 Motorhastighed, hgj graense [0/MIN]

Range:
1500. RPM*  [par. 4-11 - 60000. RPM]

Funktion:

Indtast maksimumgraensen for motorhastighed. Motorhastighed, hgj graense, kan indstilles, s& den
svarer til producentens maksimale nominelle motor. Den hgje motorhastighedsgraense skal over-
stige indstillingen i par. 4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN]. Kun par. 4-11 Motorhastighed,
lav graense [O/MIN] eller par. 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz] vises, hvilket afhaenger af
andre parametre indstillet i hovedmenuen og de fabriksindstillinger, der er betinget af den globale
geografiske lokalitet.

Frekvensomformerens udgangsfrekvens mé ikke antage en vaerdi hgjere end 1/10 af koblingsfrekvensen.

Eventuelle sendringer i par. 4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN] nulstiller veerdien ipar. 4-53 Advarsel, hastighed haj til den
samme vaerdi, som er indstillet i par. 4-13 Motorhastighed, hoj graense [O/MIN].
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4-14 Motorhastighed, hgj graense [Hz]

Range: Funktion:
50/60.0 [par. 4-12 - par. 4-19 Hz] Indtast maksimumgraensen for motorhastighed. Den hgje motorhastighedsgraense kan indstilles,
Hz* sd den svarer til producentens anbefalede maksimum for motorakslen. Motorhastighed, hgj graense

skal overstige indstillingen i par. 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz]. Kun par. 4-11 Motorha-
stighed, lav graense [O/MIN]eller par. 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz]vises, hvilket afhaenger
af andre parametre indstillet i hovedmenuen og de fabriksindstillinger, der er betinget af den globale

geografiske lokalitet.

NB!
Den maksimale udgangsfrekvens ma ikke overstige 10 % af vekselretterens koblingsfrekvens (par. 14-01 Koblingsfrekvens).

4-16 Momentgraense for motordrift

Range: Funktion:

110.0 %*  [0.0 - 1000.0 %] Indtast den maksimale momentgraense for motordrift. Momentgraensen er aktiv i hastighedsomra-
det op til og inklusiv den nominelle motorhastighed, der er angivet i par. 1-25 Nominel motorha-
stighed. For at beskytte motoren mod at nd stall-momentet er fabriksindstillingen 1,1 x det nominelle
motormoment (beregnet vaerdi). Se desuden par. 14-25 Trjp-forsinkelse ved momenegraense for at
fa flere oplysninger.

Hvis en af indstillingerne i par. 1-00 Konfigurationstilstandtil par. 1-28 Motoromlpbskontro/ eendres,
nulstilles par. 4-16 Momentgraense for motordrifiikke automatisk til fabriksindstillingen.

4-17 Momentgraense for generatordrift

Range: Funktion:

100.0 %*  [0.0 - 1000.0 %] Indtast den maksimale momentgraense for generatorisk driftstilstand. Momentgraensen er aktiv i
hastighedsomrédet op til og inklusiv den nominelle motorhastighed (par. 1-25 Nominel motorha-
stighed). Se par. 14-25 Trip-forsinkelse ved momenegraense for at f& yderligere oplysninger.

Hvis en af indstillingerne i par. 1-00 Konfigurationstilstandtil par. 1-28 Motoromlpbskontro/ aendres,
aendres par. 4-17 Momentgraense for generatordrift ikke automatisk til fabriksindstillingerne.

4-18 Strgmgrsense
Range: Funktion:

110 %* [1-1000 %] Indtast strgmgraensen for motor- og generatordrift. For at beskytte motoren mod at nd stall-mo-
mentet er fabriksindstillingen 1,1 x det nominelle motormoment (beregnet veaerdi). Hvis en af
indstillingerne i par. 1-00 til 1-26 aendres, nulstilles par. 4-18 ikke automatisk til fabriksindstilling.

4-19 Maks. udgangsfrekvens

Range: Funktion:

100.0 Hz*  [1.0 - 1000.0 Hz] Indtast den maksimale udgangsfrekvensvaerdi. par. 4-19 Maks. udgangsfrekvens angiver den gver-
ste graense pd frekvensomformeren for udgangsfrekvensen af hensyn til sikkerheden ved applika-
tioner, hvor utilsigtet overhastighed skal undgds. Denne absolutte graense geelder alle konfigurati-
oner og er uafhaengig af indstillingen i par. 1-00 Konfigurationstilstand. Denne parameter kan ikke
justeres, mens motoren kgrer.
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2.6.3 4-5* Justerings- advarsler

Definerer de justerbare advarselsgraenser for strgm, hastighed, reference og feedback.

NB!
Ikke synlig i displayet, men kun i VLT Bevaegelsesstyringsveerktgj, MCT 10.

Advarsler vises i displayet, via de programmerede udgange eller p& den serielle bus.
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4-50 Advarsel, strgm lav

Range: Funktion:

0.00 A* [0.00 - par. 4-51 A] Angiv I ay-veerdi. Nar motorstremmen falder under denne graense (Ipav), stdr der CURRENT LOW
(lav strgm) i displayet. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal p& klemme
27 el. 29 samt p& releeudgang 01 eller 02. Se tegningen i dette afsnit.

4-51 Advarsel, strom hgj

Range: Funktion:
par. 16-37 [par. 4-50 - par. 16-37 A] Angiv Ings-veerdi. N&r motorstremmen overstiger denne graense (Ings), stdr der CURRENT HIGH
A* (strem hgj) i displayet. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal pa klemme

27 el. 29 samt pé releeudgang 01 eller 02. Se tegningen i dette afsnit.

4-52 Advarsel, hastighed lav

Range: Funktion:

0 RPM* [0 - par. 4-53 RPM] Angiv niav-veerdi. N&r motorhastigheden falder under denne graense (niav), stdr der SPEED LOW
(lav hastighed) i displayet. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal pa klemme
27 el. 29 samt pé releeudgang 01 eller 02. Programmer den lave signalgraense for motorhastigheden
nav, inden for frekvensomformerens normale driftsomréde. Se tegningen i dette afsnit.
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4-53 Advarsel, hastighed hgj

Range: Funktion:
par. 4-13 [par. 4-52 - par. 4-13 RPM] Indtast nHgi-veerdien. Nar motorhastigheden overstiger denne graense (nwgs), viser displayet HA-
RPM* STIGHED H@J. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal p8 klemme 27 el. 29

samt pé releeudgang 01 eller 02. Programmer motorhastighedens gvre signalgraense, nxg; inden for
frekvensomformerens normale driftsomréde. Se tegningen i dette afsnit.

NB!

Eventuelle aendringer i par. 4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN] nulstiller veerdien ipar. 4-53 Advarsel, hastighed hgj til den
samme vaerdi, som er indstillet i par. 4-13 Motorhastighed, hoj graense [O/MIN].

Hvis der er behov for en anden veaerdi i par. 4-53 Advarsel, hastighed hgj, skal den indstilles efter programmering af par. 4-13 Motor-
hastighed, haj graense [O/MIN]

4-54 Advarsel, reference lav

Range: Funktion:

-999999.99 [-999999.999 - par. 4-55 N/A] Indtast den nedre referencegraense. N&r den faktiske reference er under denne greense, viser dis-
9 N/A* playet reference lav. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal pa klemme 27
el. 29 samt pé relzeudgang 01 eller 02.

4-55 Advarsel, reference hgj

Range: Funktion:
999999.999 [par. 4-54 - 999999.999 N/A] Indtast den gvre referencegraense. N&r den faktiske reference overstiger denne graense, viser dis-
N/A* playet reference hgj. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal p& klemme 27

el. 29 samt pad relzeudgang 01 eller 02.

4-56 Advarsel, feedback lav

Range: Funktion:

-999999.99  [-999999.999 - par. 4-57 Pro- Indtast den nedre feedbackgraense. N&r feedbacksignalet er under denne graense, viser displayet
9 Pro- cessCtrlUnit] Feedback lav. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal p& klemme 27 el. 29
cessCtrlU- samt pd releeudgang 01 eller 02.

nit*

Range: Funktion:

999999.999 [par. 4-56 - 999999.999 ProcessCtr- Indtast den gvre feedbackgraense. Nar feedback overstiger denne graense, viser displayet Feedb.
ProcessCtr- [Unit] hgj. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal pd klemme 27 el. 29 samt pd
1Unit* releeudgang 01 eller 02.

Option: Funktion:

Viser en alarm i tilfeelde af en manglende motorfase.

Veelg 100 ms for en kortere registreringstid og alarm i tilfeelde af en manglende motorfase. 100 ms
er anbefalet til haeve/saenke-applikationer.

[0] Der vises ikke en alarm, hvis der opstdr en manglende motorfase.

[21*

NB!
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
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2.6.4 4-6* Hastighedsbypass

Definer hastigheds-bypass-omréder for ramperne.
Nogle systemer kraever, at man undgdr visse udgangsfrekvenser el. hastigheder p8 grund af resonansproblemer i systemet. Der kan hgjst undgés fire
frekvens- el. hastighedsomrader.

4-60 Bypass-hastighed fra [O/MIN]

Array [4]
Range: Funktion:
0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Nogle systemer krzever, at visse udgangshastigheder undgds pa grund af resonansproblemer i sy-

stemet. Angiv de nedre graenser for de hastigheder, der skal undgds.

4-61 Bypass-hastighed fra [Hz]

Array [4]
Range: Funktion:
0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] Nogle systemer kraever, at visse udgangshastigheder undgés pa grund af resonansproblemer i sy-

stemet. Angiv de nedre graenser for de hastigheder, der skal undg8s.

4-62 Bypass-hastighed til [0/MIN]

Array [4]
Range: Funktion:
0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Nogle systemer kraever, at visse udgangshastigheder undgds pa grund af resonansproblemer i sy-

stemet. Angiv de gvre graenser for de hastigheder, der skal undgas.

4-63 Bypass-hastighed til [Hz]

Array [4]
Range: Funktion:
0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] Nogle systemer kreever, at visse udgangshastigheder undgds pé& grund af resonansproblemer i sy-

stemet. Angiv de gvre graenser for de hastigheder, der skal undgés.

2.6.5 Halvautomatisk bypass-hastighed-opszaetning

Den halvautomatiske bypass-hastighed-opszetning kan bruges til at lette programmeringen af de frekvenser, der skal springes over pd grund af resonans
i systemet.

Fglgende processer skal udfgres:
1. Stop motoren.
2. Veelg aktiveret i par. 4-64 Halvaut. bypassopseetning..

3. Tryk p& Hand On pd LCP for at starte sggningen efter frekvensomrdder, der forrsager resonans. Motoren ramper op i overensstemmelse med
den fastlagte rampe.

4. Under gennemsggningen af resonansbé&ndet skal der trykkes pd OK'pd LCP, nér bandet forlades. Den faktiske frekvens lagres som fgrste element
i par. 4-62 Bypass-hastighed til [O/MIN] eller par. 4-63 Bypass-hastighed til [Hz] (array). Gentag dette for hvert enkelt resonansbénd, der blev
identificeret ved oprampningen (der kan maks. justeres fire).

5. N&r den maksimale hastighed er ndet, vil motoren automatisk begynde at rampe ned. Gentag ovenstdende procedure, ndr hastigheden bevaeger
sig ud ad resonansbandene under decelerationen. De faktiske frekvenser, der registreres ved tryk p& OK; lagres i par. 4-60 Bypass-hastighed
fra [O/MIN] eller par. 4-61 Bypass-hastighed fra [Hz].

6.  N&r motoren har rampet ned til standsning, skal der trykkes p& OK. par. 4-64 Halvaut. bypassopszetning. nulstilles automatisk til Ikke aktiv
Frekvensomformeren forbliver i Handtilstand, indtil der trykkes pd Offeller Auto On pé LCP.

Hvis frekvenserne for et bestemt resonansbénd ikke registreres i den rigtige raekkefglge (frekvensveerdier lagret i bypass-hastighed til er hgjere end
veerdien i bypass-hastighed fra) eller hvis der ikke foreligger samme antal registreringer for bypass fra og bypass til, annulleres samtlige registreringer,
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og fglgende meddelelse vises: Collected speed areas overlapping or not completely determined (De registrerede hastighedsomréder overlapper hinanden
eller kunne ikke bestemmes fuldstzendigt). Press [Cancel] to abort (Tryk pd [Cancel] for at annullere).

4-64 Halvaut. bypassopsatning.

Option: Funktion:
[0] * Off Ingen funktion
[1] Aktiv. Starter halvautomatisk bypass-opsaetning og fortsaetter den procedure, der er beskrevet ovenfor.

2.7 Hovedmenu - Digital ind/ud - Gruppe 5
2.7.1 5-** Digital ind-/udgang

Parametergruppe til konfiguration af den digitale indgang og udgang.

2.7.2 5-0* Digital I/O-tilstand

Parametre til konfiguration af indgangen og udgangen, som anvender NPN og PNP.

5-00 Digital I/O-tilstand
Option: Funktion:

De digitale indgange og programmerede digitale udgange kan forprogrammeres til brug i enten
PNP- eller NPN-systemer.

[0] * PNP - aktiv ved 24 V Handling ved positive retningspulser (0). PNP-systemerne traekkes ned til GND.
[1] NPN - aktiv ved 0 V Handling ved negative retningspulser (1). NPN-systemer treekkes op til + 24 V indvendigt i fre-
kvensomformeren.
NB!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

5-01 Kilemme 27, tilstand

Option: Funktion:
[0] * Indgang Angiver klemme 27 som en digital indgang.
[1] Udgang Angiver klemme 27 som en digital udgang.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

5-02 Klemme 29, tilstand

Option: Funktion:
[0] * Indgang Angiver klemme 29 som en digital indgang.
[1] Udgang Angiver klemme 29 som en digital udgang.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
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2.7.3 5-1* Digitale indgange

Parametre til konfiguration af indgangsfunktionerne for indgangsklemmerne.
De digitale indgange kan bruges til at vaelge forskellige funktioner i frekvensomformeren. Alle digitale indgange kan indstilles til fglgende funktioner:

Digital indgangsfunktion Veelg Klemme
Ingen funktion [0] Alle *klemme 32, 33
Nulstil [1] Alle

Frilgb inverteret [2] Alle

Frilab og reset inv. [3] Alle
DC-bremse inverteret [5] Alle

Stop inverteret [6] Alle

Ekstern spaerring [7] Alle

Start [8] Alle *klemme 18
Pulsstart [9] Alle
Reversering [10] Alle *klemme 19
Start reverseret [11] Alle

Jog [14] Alle *klemme 29
Preset-reference til [15] Alle

Preset-ref. bit 0 [16] Alle

Preset-ref. bit 1 [17] Alle

Preset-ref. bit 2 [18] Alle

Fastfrys reference [19] Alle

Fastfrys udgang [20] Alle

Hastighed op [21] Alle

Hastighed ned [22] Alle
Opsaetning, veelg bit 0 [23] Alle
Opsaetning, veelg bit 1 [24] Alle
Pulsindgangssignal [32] klemme 29, 33
Rampebit 0 [34] Alle

Netfejl inverteret [36] Alle
Startbeting. [52]

Hand-start [53]

Auto-start [54]

DigiPot-forggelse [55] Alle
DigiPot-reduktion [56] Alle
DigiPot-ryd [57] Alle

Teeller A (op) [60] 29, 33

Teeller A (ned) [61] 29, 33

Nulstil teeller A [62] Alle

Teeller B (op) [63] 29, 33

Teeller B (ned) [64] 29, 33

Nulstil teeller B [65] Alle

Sleep mode [66]

Nulstil vedligeh.ord [78]

Styrepumpestart [120]

Styrepumpealternering [121]

Pumpe 1-spaerring [130]

Pumpe 2-spaerring [131]

Pumpe 3-spaerring [132]

Alle = Klemme 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ er klemmerne pd MCB 101.

Funktioner, som kun geelder for en enkelt digital indgang, er angivet i den tilknyttede parameter.

Alle digitale indgange kan programmeres til disse funktioner:

[0] Ingen funktion Ingen reaktion pé& signaler, der sendes til klemmen.
[1] Nulstil Nulstiller frekvensomformeren efter en TRIP/ALARM. Ikke alle alarmer kan nulstilles.
[2] Frilgb inverteret Lader motoren rotere i fri tilstand. Logik "0" => frilgbsstop.

(Standard digital indgang 27): frilgbsstop, inverteret indgang (NC).

[3] Frilgb og reset inv. Nulstilling og frilgbsstop, inverteret indgangssignal (NC).
Lader motoren rotere i fri tilstand og nulstiller frekvensomformeren. Logik "0" => frilgbsstop og
nulstilling.

[5] DC-bremse inverteret Inverteret indgangssignal til DC-bremsning (NC).

Standser motoren ved at pafgre den en DC-strgm i en bestemt periode. Se par. 2-01 til par. 2-03.
Funktionen er kun aktiv, ndr veerdien i par. 2-02 er forskellig fra 0. Logisk "0" => DC-bremsning.
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[6] Stop inverteret Funktionen stop inverteret. Genererer en stopfunktion, ndr den valgte klemme skifter fra logisk
niveau "1" til "0". Standsningen udfgres i overensstemmelse med den valgte rampetid (par. 3-42
og par. 3-52).
NB!
N&r frekvensomformeren har ndet momentgraensen og har modtaget en stop-
kommando, er det ikke sikkert, at den standser af sig selv. Konfigurer en digital
udgang med Mom.-graense & stop [27], som skal sluttes til en digital indgang,
der er konfigureret til frilgb for at sikre, at frekvensomformeren standser.
[7] Ekstern spaerring Samme funktion som Frilgbsstop inverteret, men Ekstern spaerring genererer alarmmeddelelsen

"external fault (ekstern fejl)" i displayet, ndr klemmen, der er programmeret til Frilgb inverteret, er
logisk "0". Alarmmeddelelsen er ogsd aktiv via de digitale udgange samt relzeudgangene, hvis de
er programmeret til Ekstern spaerring. Alarmen kan nulstilles ved hjeelp af en digital indgang eller
[RESET]-tasten, hvis 8rsagerne til Ekstern spaerring er afhjulpet. Der kan programmeres en forsin-
kelse i par. 22-00, Ekstern speerringstid. N&r der er pafgrt et signal pd indgangen, forsinkes den
ovenfor beskrevne reaktion med tidsrummet i par. 22-00.

[8] Start Veelg start af en start/stop-kommando. Logisk "1" = start, logisk "0" = stop.
(Standard, digital indgang 18)

[9] Pulsstart Motoren starter, hvis den péfgres en puls i minimum 2 ms. Motoren standser, hvis Stop inverteret
aktiveres.

[10] Reversering Skifter rotationsretning pd motorakslen. Veelg logisk "1" for at reversere. Reverseringssignalet skifter
kun rotationsretning. Det aktiverer ikke startfunktionen. Vaelg begge retninger i par. 4-10 Motor-
hastighedsretning.

(standard, digital indgang 19).

[11] Start reverseret Anvendes til start/stop og til reversering pd den samme ledning. Signaler pd start er ikke tilladt
samtidig.

[14] Jog Anvendes til aktivering af jog-hastighed. Se par. 3-11.

(Standard, digital indgang 29)

[15] Preset-reference til Anvendes til at skifte mellem ekstern reference og preset-reference. Det forudseettes, at Ekstern/
preset[1] er valgt i par. 3-04. Logisk "0" = ekstern reference aktiv; logisk "1" = en af de otte preset-
referencer er aktive.

[16] Preset-ref. bit 0 Muligggr valget mellem en af de otte preset-referencer i overensstemmelse med nedenst&ende
tabel.
[17] Preset-ref. bit 1 Muligger valget mellem en af de otte preset-referencer i overensstemmelse med nedenstdende
tabel.
[18] Preset-ref. bit 2 Muligger valget mellem en af de otte preset-referencer i overensstemmelse med nedenstdende
tabel.
Preset-ref. bit 2 1 0
Preset-ref. 0 0 0 0
Preset-ref. 1 0 0 1
Preset-ref. 2 0 1 0
Preset-ref. 3 0 1 1
Preset-ref. 4 1 0 0
Preset-ref. 5 1 0 1
Preset-ref. 6 1 1 0
Preset-ref. 7 1 1 1
[19] Fastfrys ref. Fastfryser den aktuelle reference. Den fastfrosne reference er nu udgangspunkt/betingelse for, at

Hastighed op og Hastighed ned kan benyttes. Hvis Hastighed op/ned anvendes, falger hastigheds-
aendringen altid rampe 2 (par. 3-51 og 3-52) i intervallet O - par. 3-03 Maksimumreference.

[20] Fastfrys udgang Fastfryser den aktuelle motorfrekvens (i Hz). Den fastfrosne motorfrekvens er nu udgangspunkt/
betingelse for, at Hastighed op og Hastighed ned kan benyttes. Hvis Hastighed op/ned anvendes,
folger hastighedssendringen altid rampe 2 (par. 3-51 og 3-52) i intervallet 0 - par. 1-23 Motorfre-
kvens.

MG.20.04.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 65



2 Parameterbeskrivelse

[21]

[22]
[23]
[24]

[32]

[34]

[36]
[52]

[53]

[54]

[55]

[56]

[57]

[60]
[61]
[62]
[63]
[64]
[65]
[66]

[78]

66

Hastighed op

Hastighed ned
Opsaetning, veelg bit 0
Opsaetning, veelg bit 1

Pulsindgangssignal

Rampebit 0

Netfejl inverteret

Startbeting.

Hand-start

Auto-start

DigiPot-forggelse

DigiPot-reduktion

DigiPot-ryd

Teeller A (op)
Teeller A (ned)
Nulstil teeller A
Teeller B (op)
Teeller B (ned)
Nulstil teeller B

Sleep mode

Nulstil forebyggende vedligeh.ord

Danfiss

NB!

Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan frekvensomformeren ikke stoppes via et lavt
"start [13]"-signal. Stop frekvensomformeren via en klemme, der er program-
meret til Frilgb inverteret [2] eller Frilgb og nulstil inverteret [3].

Hvis der gnskes digital styring af op/ned-hastighed (motorpotentiometer). Aktiver funktionen ved
at veelge enten Fastfrys reference eller Fastfrys udgang. Hvis Hastighed op aktiveres i mindre end
400 msek., gges den heraf resulterende reference med 0,1 %. Hvis Hastighed op aktiveres i mere
end 400 msek., rampes den resulterende reference i henhold til Rampe 1 i par. 3-41.

Den samme som Hastighed op [21].
Veelger en af de fire opsaetninger. Indstil par. 0-10 Aktiv opsaetning til Multiopsaetning.

Samme som opsaetning, veelg bit 0 [23].

(standard, digital indgang 32)

Veelg Pulsindgang, ndr en pulssekvens benyttes som reference eller feedback. Skalering udfgres i
parametergruppe 5-5*.

Veelg, hvilken klemme der skal anvendes. Logisk "0" vaelger rampe 1, mens logisk "1" vaelger rampe
2.

Aktiverer par. 14-10 Netfejl. Netfejl, inverteret er aktiv ved logisk "0".

Den indgangsklemme, hvortil startbetingelserne er programmeret, skal veere logisk "1", inden en
startkommando kan accepteres. Startbetingelserne har en logisk "OG"-funktion knyttet til klemmen,
der er programmeret til START [8], Jog [14] eller Fastfrys udgang [20], hvilket betyder, at begge
betingelser skal vaere opfyldt, for at motoren kan startes. Hvis startbetingelserne programmeres pé&
flere klemmer, skal startbetingelserne kun vaere logisk "1" pd en af klemmerne, for at funktionen
kan udfgres. Det digitale udgangssignal til kgrselsanmodningen (Start [8], Jog [14] eller Fastfrys
udgang [20]), der er programmeret i par. 5-3* Digitale udgange, eller par. 5-4* Relaeer, pdvirkes
ikke af startbetingelser.

Et péfert signal szetter frekvensomformeren i Hand-tilstand pd samme made, som hvis der trykkes
p& Hand On-asten pd LCP, og en normal stopkommando tilsidesaettes. Hvis signalet afbrydes,
stopper motoren. Hvis andre startkommandoer skal vaere gyldige, skal endnu en digital indgang
knyttes til Autostart, og et signal péferes denne. Tasterne Hand On og Auto On pd LCP har ingen
virkning. Oftasten pa LCP tilsidesaetter Hand-start og Autostart. Tryk pa enten Hand On- eller Auto
Orrtasten for at gere Hand-start og Autostart aktive igen. Hvis der ikke findes et signal pd hverken
Hand-start eller Autostart, stopper motoren uanset eventuelt pafgrte normale startkommandoer.
Hvis der pdferes et signal pd bdde Hand-start og Autostart, bliver funktionen Autostart. Hvis der
trykkes p& Off-tasten pa LCP, stopper motoren uanset eventuelle signaler p& Hand-start og Auto-
start.

Et péfert signal saetter frekvensomformeren i Auto-tilstand p& samme mdade, som hvis der trykkes
pd tasten Auto On pd LCP. Se ogsd Hand-start [53]

Anvend indgangen som FOR@GELSE-signal til den digitale potentiometerfunktion, der er beskrevet
i parametergruppe 3-9*

Anvender indgangen som REDUKTION-signal til den digitale potentiometerfunktion, der er beskre-
vet i parametergruppe 3-9*

Anvender indgangen til at RYDDE den digitale potentiometerreference, der er beskrevet i parame-
tergruppe 3-9*

(Kun klemme 29 eller 33) Indgang til teelling i trin i SLC-teelleren.

(Kun klemme 29 eller 33) Indgang til baglaens trinvis teelling i SLC-teelleren.
Indgang til nulstilling af teeller A.

(Kun klemme 29 eller 33) Indgang til teelling i trin i SLC-teelleren.

(Kun klemme 29 eller 33) Indgang til baglaens teelling i trin i SLC-teelleren.
Indgang til nulstilling af teeller B.

Tvinger frekvensomformeren til at gd i sleep mode (se par. 22-4* sleep mode). Reagerer pd det
péfgrte signals fremkant!

Nulstiller alle data i par. 16-96 Forebyggende vedligeh.ord.
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Nedenstdende indstillingsoptioner vedrgrer alle kaskadestyreenheden. Ledningsdiagrammer og indstillinger for parameteren, se gruppe 25-** for flere

oplysninger.
[120] Styrepumpestart Starter/stopper styrepumpen (styret af frekvensomformeren). En start kreever ogs3, at et system-
startsignal er p&fgrt f.eks. en af de digitale indgange, der er indstillet til Start[8]!
[121] Styrepumpealternering Fremtvinger alternering af styrepumpe i en kaskadestyreenhed. Styrepumpealternering par. 25-50

skal veere indstillet til enten Ved kommando [2] eller Ved overgang eller Ved kommando [3]. Al-
tern.haendelse par. 25-51 kan indstilles til en af de fire muligheder.

[130 - 138] Pumpel-spaerring — Pumpe9-spaer- Funktionen afhaenger af indstillingen i par. 25-06 Antal pumper. Hvis den indstilles til Mej[0], hen-
ring viser Pumpel til den pumpe, der styres af RELA1 osv. Hvis den indstilles til Ja[1], henviser Pumpel
til den pumpe, der kun styres af frekvensomformeren (uden indblanding fra nogen af de indbyggede
relaeer) og Pumpe?2 til den pumpe, der styres af relaeet RELAL. Variabel hastighedspumpe (styre)
kan ikke spaerres i basiskaskadestyreenheden.
Se nedenst&ende tabel:

Indstilling i par. 5-1* Indstilling i par. 25-06
[0] Nej [1] Ja
[130] Pumpel-spaerring Styret af RELAE1 Styret af frekvensomformeren
(kun hvis det ikke er en styre- (kan ikke spaerres)
pumpe)

[131] Pumpe2-spaerring Styret af RELAE2 Styret af RELAE1
[132] Pumpe3-spaerring Styret af RELAE3 Styret af RELAE2
[133] Pumpe4-spaerring Styret af RELA4 Styret af RELAE3
[134] Pumpe5-spaerring Styret af RELAES Styret af REL/E4
[135] Pumpe6-spaerring Styret af RELAE6 Styret af RELAES
[136] Pumpe7-spaerring Styret af RELAE7 Styret af RELAE6
[137] Pumpe8-spaerring Styret af RELAS Styret af RELAE7
[138] Pumpe9-spaerring Styret af RELAE9 Styret af REL/ES

Option: Funktion:

[0] Ingen funktion

[1] Nulstil

[2] Frilgb inverteret

[3] Frilgb og reset inv.

[5] DC-bremse inv.

[6] Stop inverteret

[7] Ekstern spaerring

[8] * Start Samme optioner og funktioner som par. 5-1*, undtagen Pulsindgang.

[9] Pulsstart

[10] Reversering

[11] Start reverseret

[14] Jog

[15] Preset-reference til

[16] Preset-ref. bit 0

[17] Preset-ref. bit 1

[18] Preset-ref. bit 2

[19] Fastfrys reference

[20] Fastfrys udgang

[21] Hastighed op

[22] Hastighed ned
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[23] Opseetning, veelg 0

[24] Opseetning, veelg 1

[34] Rampebit 0

[36] Netfejl, inverteret

[37] Fire mode

[52] Startbeting.

[53] Hand-start

[54] Autostart

[55] DigiPot-forggelse

[56] DigiPot-reduktion

[57] DigiPot-ryd

[62] Nulstil teeller A

[65] Nulstil teeller B

[66] Sleep mode

[78] Forebyggende vedligeholdelsesord

[120] Styrepumpestart

[121] Styrepumpealternering

[130] Pumpe 1-spaerring

[131] Pumpe 2-spaerring

[132] Pumpe 3-spaerring

Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Samme optioner og funktioner som 5-1*, undtagen Pulsindgang.

Option: Funktion:

5-12 Klemme 27, digital indgang

Option: Funktion:
Samme optioner og funktioner som par. 5-1* undtagen Pulsindgang.

[o] * Ingen funktion

5-13 Klemme 29, digital indgang
Option: Funktion:
Samme optioner og funktioner som par. 5-1*.

[14] * Jog

5-14 Klemme 32, digital indgang

Option: Funktion:
[o] * Ingen funktion Samme optioner og funktioner som par. 5-1* undtagen Pulsindgang.
[1] Nulstil

[2] Frilgb inverteret

[3] Frilgb og reset inv.

[5] DC-bremse inv.

[6] Stop inverteret

[71 Ekstern spaerring

[8] Start

[9] Pulsstart

[10] Reversering

[11] Start reverseret
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[14] Jog

[15] Preset-reference til
[16] Preset-ref. bit 0
[17] Preset-ref. bit 1
[18] Preset-ref. bit 2
[19] Fastfrys reference
[20] Fastfrys udgang
[21] Hastighed op

[22] Hastighed ned
[23] Opseaetning, veelg 0
[24] Opsaetning, vaelg 1
[34] Rampebit 0

[36] Netfejl, inverteret
[37] Fire mode

[52] Startbeting.

[53] Hand-start

[54] Autostart

[55] DigiPot-forggelse
[56] DigiPot-reduktion
[57] DigiPot-ryd

[62] Nulstil teeller A
[65] Nulstil teeller B
[66] Sleep mode

[78] Forebyggende vedligeholdelsesord
[120] Styrepumpestart
[121] Styrepumpealternering
[130] Pumpe 1-spaerring
[131] Pumpe 2-spzerring
[132] Pumpe 3-spaerring

5-15 Klemme 33, digital indgang
Option: Funktion:
Samme muligheder og funktioner som par. 5-1* Digitale indgange.

[0] * Ingen funktion

5-16 Klemme X30/2, digital indgang
Option: Funktion:

Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodulet MCB 101 er installeret i frekvensomformeren.
Den har samme optioner og funktioner som par. 5-1* undtagen Pulsindgang [32].

[0] * Ingen funktion

5-17 Klemme X30/3, digital indgang
Option: Funktion:

Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodul MCB 101 er installeret i frekvensomformeren.
Den har samme optioner og funktioner som par. 5-1* undtagen Pulsindgang [32].

[0] * Ingen funktion
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5-18 Klemme X30/4, digital indgang

Option:

[or*

2.7.4 5-3* Digitale udgange

Ingen funktion

Danfiss

Funktion:

Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodulet MCB 101er installeret i frekvensomformeren.
Den har samme optioner og funktioner som par. 5-1* undtagen Pulsindgang [32].

Parametre til konfiguration af digitale udgangsfunktioner for udgangsklemmerne. De to halvlederbaserede digitale udgange er feelles for klemme 27 og
29. Indstil I/O-funktionen for klemme 27 i par. 5-01 Klemme 27-tilstand, og indstil I/O-funktionen for klemme 29 i par. 5-02 Klemme 29-tilstand.

Disse parametre kan ikke justeres, ndr motoren er i gang.

De digitale udgange kan programmeres til disse funktioner:

[0]
(1]
[2]
[3]
[4]

[5]
[6]

(8]

[9]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]

[25]

[26]

[27]

[28]
[29]

70

Ingen funktion
Styring klar

Frekvensomformer klar

Frekvensomformer klar/fjernbetjent

Stand-by/ingen advarsler

Kgrer
Kgrer/0 adv.

Ker pd reference/ingen advarsel

Alarm

Alarm eller advarsel
Ved momentgraensen
Uden for strgmomr.
Under strgm, lav
Over strgm, hgj

Uden for hast.-omr.
Under hastighed, lav
Over hastighed, hgj
Uden for feedbackomréde
Under feedback lav
Over feedback hgj

Termisk advarsel

Reversering

Bus OK

Momentgraense og stop

Bremse, ingen advarsel

Bremse klar, ingen fejl

Standard for alle digitale udgange og releeudgange

Styrekortet modtager forsyningsspaending.

Frekvensomformeren er klar til drift og paferer styrekortet et forsyningssignal.
Frekvensomformeren er klar til drift og er i Auto On-tilstand.

Frekvensomformeren er klar til drift. Der er ikke afgivet start- eller stopkommando (start/deaktiver).
Der er ingen advarsler.

Motoren kgrer.

Udgangshastigheden er hgjere end den hastighed, der er indstillet i par. 1-81 Min.-hast. for funktion
v. stop [O/MIN] Motoren kgrer, og der er ingen advarsler.

Motoren kgrer ved referencehastighed.

Udgangen aktiveres af en alarm. Der er ingen advarsler.

Udgangen aktiveres af en alarm eller en advarsel.

Den momentgraense, der er indstillet i par. 4-16, er overskredet.

Motorstrgmmen er uden for det omrade, der er indstillet i par. 4-18.

Motorstrgmmen er lavere end den veerdi, der er indstillet i par. 4-50.
Motorstrgmmen er hgjere end den veaerdi, der er indstillet i par. 4-51.
Udgangshastigheden ligger uden for det omrade, der er indstillet i par. 4-52 og 4-53.
Udgangshastigheden er lavere end den vaerdi, der er indstillet i par. 4-52.
Udgangshastigheden er hgjere end den veerdi, der er indstillet i par. 4-53.
Feedbacksignalet er uden for det omrade, der er indstillet i par. 4-56 og 4-57.
Feedback er under den graense, der er indstillet i par. 4-56 Advarsel, feedback lav.
Feedbacksignalet er over den graense, der er indstillet i par. 4-57 Advarsel, feedback hgy.

Termisk advarsel teender, ndr temperaturen overstiger greensen i enten motor, frekvensomformer,
bremsemodstand eller termistor.

Reversering. Logisk '1' = releeet er aktiveret, 24 V DC, ndr motorens omdrejningsretning er med
uret. Logisk '0" = relae ikke aktiveret, intet signal ved motorrotation mod uret.

Aktiv kommunikation (ingen timeout) via den serielle kommunikationsport.

Anvendes i forbindelse med udfgrelse af frilgbsstop og med frekvensomformeren ved moment-
greensen. Hvis frekvensomformeren har modtaget et stopsignal og er ved momentgraensen, er
signalet logisk '0".

Bremsen er aktiv, og der er ingen advarsler.

Bremsen er klar til drift, og der er ingen fejl.
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[30] Bremsefejl (IGBT) Udgangen er logisk '1', nér bremse IGBT'en er kortsluttet. Funktionen bruges til at beskytte fre-
kvensomformeren i tilfeelde af fejl pd bremsemodulerne. Udgangen/releeet kan benyttes til at
udkoble hovedspaendingen fra frekvensomformeren.

[35] Ekstern spaerring Den eksterne spaerringsfunktion er blevet aktiveret via en af de digitale indgange.

[40] Uden for referenceomrade

[41] Under reference, lav

[42] Over reference, hgj

[45] Busstyring

[46] Busstyring, 1 hvis timeout

[47] Busstyring, 0 hvis timeout

[55] Pulsudgang

[60] Sammenligner 0 Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 0 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers

bliver den lav.

[61] Sammenligner 1 Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 2 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
bliver den lav.

[62] Sammenligner 2 Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 2 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
bliver den lav.

[63] Sammenligner 3 Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 3 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
bliver den lav.

[64] Sammenligner 4 Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 4 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers

bliver den lav.

[65] Sammenligner 5 Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 4 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
bliver den lav.

[70] Logisk regel 0 Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 0 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

[71] Logisk regel 1 Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 1 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

[72] Logisk regel 2 Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 2 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

[73] Logisk regel 3 Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 3 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

[74] Logisk regel 4 Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 4 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

[75] Logisk regel 5 Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 5 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

[80] SL digital udgang A Se par. 13-52 SL styreenh.-handling. Indgangen bliver hgj, nér intelligent logikhandling [38] Indsti/
digital udgang. A hgjudfgres. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [32] Indstil digital
udgang. A lav udfgres.

[81] SL digital udgang B Se par. 13-52 SL styreenh.-handling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [39]/ndsti/
digital udgang. A hgjudfgres. Indgangen bliver lav, nér intelligent logikhandling [33] Indstil digital
udgang. A lav udfgres.

[82] SL digital udgang C Se par. 13-52 SL styreenh.-handling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [40]Zndsti/
digital udgang. A hojudfgres. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [34]Zndstil digital
udgang. A lav udferes.

[83] SL digital udgang D Se par. 13-52 SL styreenh.-handling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [41]/ndsti/
digital udgang. A hgj udfgres. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [35]/ndstil digital
udgang. A lav udfgres.

[84] SL digital udgang E Se par. 13-52 SL styreenh.-handling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [42] Indstil
digital udgang. A hojudfgres. Indgangen bliver lav, nér intelligent logikhandling [36]ndstil digital
udgang. A lav udfgres.
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[85] SL digital udgang F Se par. 13-52 SL styreenh.-handling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [43]Zndstil
digital udgang. A hojudfgres. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [37]Zndstil digital
udgang. A lav udfgres.

[160] Ingen alarmer Udgangen bliver hgj, hvis der ikke foreligger en alarm.

[161] Karer reverseret Udgangen er hgj, hvis frekvensomformeren kgrer mod uret (det logiske produkt af statusbit'ene
'karer' OG 'reverseret').

[165] Lokal reference aktiv Udgangen bliver hgj, hvis par. 3-13 Referencested = [2] Lokal, eller hvis par. 3-13 Referencested
= [0] Keaedet til hand-auto, samtidig med, at LCP er i Hand on-tilstand.

[166] Fjernreference aktiv Udgangen bliver hgj, hvis par. 3-13 Referencested = Fjernbetjening [1] eller Kaedet til hand/auto
[0], samtidig med at LCP er i [Auto on]-tilstand.

[167] Startkommando aktiv Udgangen bliver hgj, hvis der foreligger en aktiv startkommando (dvs. [Auto On] og en startkom-
mando via digital indgang eller bus er aktiv eller [Hand On].

NB!
Alle inverterede stop/frilgb-kommandoer skal vaere inaktive.

[168] Frekvensomformer i hand-tilstand Udgangen bliver hgj, ndr frekvensomformeren er i Hand on-tilstand (som det angives ved LED-
lampen over [Hand on]).

[169] Frekvensomformer i auto-tilstand Udgangen bliver hgj, nér frekvensomformeren er i Hand on-tilstand (angives af LED-lampen over
[Auto on]).

[180] Urfejl Urfunktionen er blevet nulstillet til standardvaerdien (2000-01-01) pd grund af strgmsvigt.

[181] Forebyggende vedligeholdelse En eller flere af de forebyggende vedligeholdelseshaendelser, der er programmeret i par. 23-10

Forebyggende vedligeholdelsesdel, har passeret tidspunktet for den angivne handling i par. 23-11
Vedligeh.handling.

[190] No flow En No Flow-situation eller minimum hastighedssituation er registreret, hvis funktionen er aktiv i
Registrering af minimumhastighed par. 22-21 og/eller No Flow-registrering par. 22-22.

[191] Ta@r pumpe Der er blevet registreret en tgr pumpe-situation. Denne funktion skal veere aktiveret i par. 22-26
Tgr pumpe-funktion.

[192] Slut p& kurve Aktiv, ndr en slut pd kurve-tilstand er til stede.
[193] Sleep mode Frekvensomformeren/systemet har skiftet til sleep mode. Se sleep mode par. 22-4*.
[194] Kilremsbrud Der er registreret en kilremsbrudstilstand. Denne funktion skal veere aktiveret i par. 22-60 Kilrems-

brudsregistrering.

[195] Bypassventilstyring Bypass-ventilstyringen (digital udgang/relaeudgang i frekvensomformeren) bruges i kompressorsy-
stemer til at aflaste kompressoren under opstart vha. en bypassventil. N&r startkommandoen er
afgivet, &bnes bypass-ventilen, indtil frekvensomformeren ndr Motorhastighed, lav graense par. 4
-11). N&r greensen er ndet, lukkes bypass-ventilen, s& kompressoren kan fungere normalt. Denne
procedure aktiveres ikke igen, far en ny start igangseettes, og frekvensomformerhastigheden er nul
i forbindelse med modtagelsen af et startsignal. Startforsink. par. 1-71 kan anvendes til at forsinke
motorstarten. Bypass-ventilstyringsprincippet:

Hastighed 1I0BAZ110

Nedenstdende indstillingsoptioner vedrgrer alle kaskadestyreenheden.
Ledningsdiagrammer og indstillinger for parameteren, se gruppe 25-** for flere oplysninger.
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[199] Rerfyldning Aktiv, ndr funktionen Rerfyldning fungerer. Se par. 29-0%*.
[200] Fuld kapacitet Alle pumper kgrer og ved fuld hastighed
[201] Pumpel kgrer En eller flere af pumperne, der er styret af kaskadestyreenheden, kgrer. Funktionen afhaenger end-

videre af indstillingen i Fast styrepumpe par. 25-06. Hvis den er indstillet til Mej[0], henviser pumpe
1 til den pumpe, der styres af RELA1 osv. Hvis den er indstillet til Ja [1], henviser pumpe 1 til den
pumpe, der kun styres af frekvensomformeren (uden at nogen af de indbyggede releeer er invol-

veret) og pumpe 2 til den pumpe, der styres af releeet RELAL. Se nedenstdende tabel:

[202] Pumpe2 kgrer Se [201]
[203] Pumpe3 kgrer Se [201]
Indstilling i par. 5-3* Indstilling i par. 25-06
[0] Nej [1]Ja
[200] Pumpe 1 kgrer Styret af RELAE1 Styret af frekvensomformeren
[201] Pumpe 2 kgrer Styret af RELA2 Styret af RELAE1
[203] Pumpe 3 kgrer Styret af RELAE3 Styret af RELAE2

5-30 Klemme 27, digital udgang
Option: Funktion:
Samme optioner og funktioner som par. 5-3*.

[0] * Ingen funktion

5-31 Klemme 29, digital udgang
Option: Funktion:
Samme optioner og funktioner som par. 5-3*.

[0] * Ingen funktion

5-32 Klem X30/6, digi ud (MCB 101)
Option: Funktion:

Samme optioner og funktioner som par. 5-3*.

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodulet MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.

5-33 Klem X30/7 digi udg (MCB 101)
Option: Funktion:
Samme optioner og funktioner som par. 5-3*.

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodulet MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.

2.7.5 5-4* Relaxeer

Parametre til konfiguration af timing og relaeernes udgangsfunktioner.

5-40 Funktionsrelae

Array [8] (relee 1 [0], relee 2 [1], relae 7 [6], relee 8 [7], relee 9 [8])

Veelg optioner for at definere releefunktionerne.
Udveelgelsen af hvert af de mekaniske relaeer foregdr i en array-parameter.

[0] * Ingen funktion

[1] Styring klar

[2] Frekv.-omf. klar

[3] Frekv.-omf. klar/fjernbet.
[4] Stand-by/Ingen advarsel
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[5] Karer

[8] Kgr pd ref./Ingen advarsel

[10] Alarm eller advarsel

[12] Uden for strgmomr.

[14] Over strgm, hgj

[16] Under hastighed, lav

[18] Uden for feedback omréde

[20] Over feedback, hgj

[25] Reversering

[27] Mom.-graense & stop

[29] Bremse klar, 0 fejl

[35] Ekstern spaerring

[37] Styreord bit 12

[41] Under reference, lav

[45] Bus-styreenhed

[47] Busstyr., 0 hvis t.o

[61] Sammenligner 1

[63] Sammenligner 3

[65] Sammenligner 5

[71] Logisk regel 1

[73] Logisk regel 3

[75] Logisk regel 5

[81] SL digital udgang B

[83] SL digital udgang D
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[84]

[85]

[160]
[161]
[165]
[166]
[167]
[168]
[169]
[180]
[181]
[190]
[191]
[192]
[193]
[194]
[195]
[199]
[211]
[212]
[213]
[223]
[224]

SL digital udgang E

SL digital udgang F
Ingen alarmer

Karer reverseret

Lokal reference aktiv
Fjernreference aktiv
Startkommando aktiv
Frekvensomformer i Hand-tilstand
Frekvensomformer i Auto-tilstand
Urfejl

Forebyggende vedligeh.
No flow

Ta@r pumpe

Slut pé kurve

Sleep mode
Kilremsbrud
Bypassventilstyring
Rerfyldning
Kaskadepumpel
Kaskadepumpe2
Kaskadepumpe3

Alarm, tripldst
Bypass-tilstand aktiv

5-41 ON-forsinkelse, relze

2 Parameterbeskrivelse

Array [8] (Relze 1 [0], Relee 2 [1], Relze 3 [2], Relae 4 [3], Relae 5 [4], Relae 6 [5], Rele 7 [6], Relae 8 [7], Relze 9 [8])

Range: Funktion:
0.01 s* [0.01 - 600.00 s] Indtast forsinkelsen for relee-indkoblingstidspunktet. Veelg et af de mulige mekaniske releeer og
MCO 105 i en array-funktion. Se par. 5-40 Funktionsrelae. Relae 3-6 er indeholdt i MCB 112 (ATEX).
150BA1/1.10
Valgt
haendelse

Valgt

haendelse

Relzeudgang

I
I
:
Releeudgang ———+—— |

On-forsinkelse Off-forsinkelse
P 5-41 P 5-42

e
On-forsinkelse
P 5-41
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5-42 OFF-forsinkelse, relze
Array [8] (Relze 1 [0], Relae 2 [1], Relee 3 [2], Relae 4 [3], Relee 5 [4], Relee 6 [5], Relee 7 [6], Relee 8 [7], Relae 9 [8])

Range: Funktion:

0.01 s* [0.01 - 600.00 s] Indtast forsinkelsen for releeudkoblingstiden. Veelg et af de mulige mekaniske relaeer og MCO 105
i en array-funktion. Se par. 5-40 Funktionsrelze.

130BA172.10

Valgt haendelse

Relzeudgang

On-forsinkelse  Off-forsinkelse
P 5-41 P 5-42

Hvis betingelsen for den valgte haendelse andres, far on- eller off-forsinkelsestimeren udigber, pdvirkes releeudgangen ikke.

2.7.6 5-5* Pulsindgang

Pulsindgangsparametrene anvendes til at definere et passende vindue til impulsreferenceomrddet ved at konfigurere skalerings- og filterindstillinger for
pulsindgangene. Indgangsklemme 29 el. 33 fungerer som frekvensreferenceindgange. Indstil klemme 29 (par. 5-13 Klemme 29, digital indgang) eller
klemme 33 (par. 5-15 Klemme 33, digital indgang) til Pulsindgang [32]. Hvis klemme 29 anvendes som indgang, skal par. 5-02 Klemme 29, tilstand
veelges som Indgang [0].

Ref. 130BA076.10
[o/MIN] 4
Hoj
ref.-vaerdi -
P 5-53/
p 5-58 |
|
|
Lav l
ref.-vaerdi |
P5-52/ |
p 5-57 1 T |
Lav frekv. Hgj frekv. Indgang
P 5-50/ P5-51/  [Hz]
P 5-55 P 5-56
5-50 Kl. 29 lav frekvens
Range: Funktion:
100 Hz* [0 - 110000 Hz] Indtast den lave frekvensgraense svarende til den lave motorakselhastighed (dvs. den lave refe-

renceveerdi) i par. 5-52 K. 29 lav ref/feedb.-vaerdi. Se diagrammet i dette afsnit.

5-51 KI. 29 hgj frekvens
Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Indtast den hgje frekvensgraense, der svarer til den hgje motorakselhastighed (dvs. den hgje refe-
renceveerdi) i par. 5-53 KI. 29 hgj ref/feedb.-vaerdi.

5-52 KIl. 29 lav ref/feedb.-vaerdi
Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den lave referenceveerdigreense for motorakselhastigheden [O/MIN]. Dette er samtidig den
laveste feedbackveerdi, se 0gsd par. 5-57 KI. 33 lav ref/feedb.-veerdi.
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5-53 KIl. 29 hgj ref/feedb.-veerdi

Range: Funktion:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den hgje referencevaerdi [O/MIN] for motorakselhastighed og den hgje feedback-veerdi, se
A* 0gsd par. 5-58 K. 33 hoj ref/feedb.-vaerdi.

5-54 Pulsfiltertidskonstant #29
Range: Funktion:

100 ms* [1-1000 ms] Indtast pulsfiltertidskonstanten. Pulsfilteret deemper oscilleringen af feedbacksignalet, hvilket er en
fordel, hvis der er megen stgj i systemet. En hgj konstant tidsveerdi giver stgrre udjeevning men
@ger ogsa tidsforsinkelsen gennem filteret.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

5-55 KiI. 33 lav frekvens
Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Angiv den lave frekvens, der svarer til den lave motorakselhastighed (dvs. den lave referencevaerdi)
i par. 5-57 KI. 33 lav ref/feedb.-veerdi.

5-56 KIl. 33 hgj frekvens
Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Indtast den hgje frekvens, der svarer til den hgje motorakselhastighed (dvs. den hgje reference-
veerdi) i par. 5-58 K. 33 hoj ref/feedb.-veerdi.

5-57 KIl. 33 lav ref/feedb.-vaerdi
Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den laveste referenceveerdi [O/MIN] for motorakselhastigheden. Dette er samtidig den la-
veste feedback-veerdi, se ogsd par. 5-52 K. 29 /lav ref/feedb.-veerdi.

5-58 KI. 33 hgj ref/feedb.-veerdi
Range: Funktion:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den hgje referencevaerdi [O/MIN] for motorakselhastigheden. Se ogsé par. 5-53 K. 29 haj
A* ref/feedb.-vaerd.

5-59 Pulsfiltertidskonstant #33
Range: Funktion:

100 ms* [1-1000 ms] Indtast pulsfiltertidskonstanten. Lavpasfilteret reducerer indvirkningen og daemper oscilleringer p&
feedbacksignalet fra styringen.
Dette kan blandt andet veere en fordel, hvis der er meget stgj pd systemet. Denne parameter kan
ikke justeres, mens motoren kgrer.
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2.7.7 5-6* Pulsudgange

Danfiss

VLT® AQUA Drive Programming Guide

Parametre til konfiguration af skalering og udgangsfunktioner pd pulsudgange. Pulsudgangene er knyttet til klemme 27 eller 29. Veelg klemme 27 som

udgang i par. 5-01 og klemme 29 som udgang i par. 5-02.

Udgangsveerdi 130BA089.11
Hgj
udgangsveerdi + — — — — —
P 5-60(klem27)
P 5-63(klem29) |
: -
Haj frekv. Udgang
P 5-62(klem27) [Hz]
P 5-65(klem29)

Optioner til udlaesning af udgangsvariabler:

[o] *
[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[108]
[113]
[114]
[115]

78

Ingen funktion

Busstyring

Busstyring, timeout
Udgangsfrekvens
Reference

Feedback

Motorstrgm

Moment i forhold til graense
Moment i forhold til nominel
Effekt

Hastighed

Moment

Udv. lukket slgjfe 1

Udv. lukket slgife 2

Udv. lukket slgjfe 3
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Danfiss

2 Parameterbeskrivelse

5-60 Klemme 27, pulsudgangsvariabel

Option:
[o] *

[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[113]
[114]
[115]

Ingen funktion

Busstyring
Busstyring, timeout
Udgangsfrekvens
Reference
Feedback
Motorstrgm

Mom. i forh. t. graens
Mom. i forh. t. nom.
Effekt

Hastighed

Udv. lukket slgjfe 1
Udv. lukket slgjfe 2
Udv. lukket slgjfe 3

Funktion:
Samme optioner og funktioner som par. 5-6*.

Veelg den driftsvariabel, der skal knyttes til klemme 27-udlzesninger.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

5-62 Pulsudgang, maks. frekv. #27

Range:
5000 Hz*

[0 - 32000 Hz]

Funktion:

Indstil den maksimale frekvens pd klemme 27, s& den svarer til den valgte udgangsvariabel i
par. 5-60 Klemme 27, pulsudgangsvariabel.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel

Option:
[o] *

[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[113]
[114]
[115]

Ingen funktion

Busstyring
Busstyring, timeout
Udgangsfrekvens
Reference
Feedback
Motorstrgm

Mom. i forh. t. graens
Mom. i forh. t. nom.
Effekt

Hastighed

Udv. lukket slgjfe 1
Udv. lukket slgjfe 2
Udv. lukket slgjfe 3

Funktion:

Veelg den variabel, der skal vises i klemme 29-displayet.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

5-65 Pulsudgang, maks. frekv. #29

Range:
5000 Hz*

[0 - 32000 Hz]

Funktion:

Indstil den maksimale frekvens for klemme 29, s& den svarer til den valgte udgangsvariabel i
par. 5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
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Danfiss

5-66 Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel

Option:

[0] * Ingen funktion

[45] Busstyring

[48] Busstyring, timeout
[100] Udgangsfrekvens
[101] Reference

[102] Feedback

[103] Motorstrgm

[104] Mom. i forh. t. graens
[105] Mom. i forh. t. nom.
[106] Effekt

[107] Hastighed

[113] Udv. lukket slgjfe 1
[114] Udv. lukket slgjfe 2
[115] Udv. lukket slgife 3

Funktion:

Veelg variablen til udlaesning p& klemme X30/6.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodulet MCB 101 er installeret i frekvensomformeren.

5-68 Pulsudgang, maks. frekv. #X30/6

Range:
5000. Hz*

[0 - 32000 Hz]

2.7.8 5-9*Busstyret

Funktion:

Veaelg maks.-frekvensen pd& klemme X30/6 under hensyntagen til udgangsvariablen i
par. 5-66 Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel. Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren
kearer.

Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodulet MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.

VLT® AQUA Drive Programming Guide

Denne parametergruppe veelger digital- og relseudgange via en fieldbus-indstiling.

5-90 Digital & releebusstyring

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Denne parameter holder tilstanden af de digitale udgange og relseer, der styres af en bus.
Et logisk "1" indikerer, at udgangen er hgj eller aktiv.
Et logisk "0" indikerer, at udgangen er lav eller inaktiv.

Bit 0 CC digital udgangsklemme 27

Bit 1 CC digital udgangsklemme 29

Bit 2 GPIO digital udgangsklemme X 30/6

Bit 3 GPIO digital udgangsklemme X 30/7

Bit 4 CC relee 1 udgangsklemme

Bit 5 CC relze 2 udgangsklemme

Bit 6 B-optionsrelee 1 udgangsklemme

Bit 7 B-optionsrelee 2 udgangsklemme

Bit 8 B-optionsrelae 3 udgangsklemme

Bit 9-15 Reserveret til fremtidige klemmer

Bit 16 C-optionsrelae 1 udgangsklemme

Bit 17 C-optionsrelze 2 udgangsklemme

Bit 18 C-optionsrelee 3 udgangsklemme

Bit 19 C-optionsrele 4 udgangsklemme

Bit 20 C-optionsrelae 5 udgangsklemme

Bit 21 C-optionsrelae 6 udgangsklemme

Bit 22 C-optionsrelee 7 udgangsklemme

Bit 23 C-optionsrelee 8 udgangsklemme

Bit 24-31 Reserveret til fremtidige klemmer
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5-93 Pulsudgang #27, busstyring
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indeholder den frekvens, der skal pafgres den digitale udgangsklemme 27, nér denne konfigureres
som [Busstyret].

5-94 Pulsudgang #27, timeout forudindstillet
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indeholder den frekvens, der skal péfgres den digitale udgangsklemme 27, nér den konfigureres
som [Busstyret], og der registreres en timeout.

5-95 Pulsudgang #29, busstyring
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indeholder den frekvens, der skal pafgres den digitale udgangsklemme 29, nér denne konfigureres
som [Busstyret].

5-96 Pulsudgang #29, timeout forudindstillet
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indeholder den frekvens, der skal pafgres den digitale udgangsklemme 29, nér den konfigureres
som [Busstyret], og der registreres en timeout

5-97 Puls-ud #X30/6 busstyring
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indeholder den frekvens, der skal péfgres den digitale udgangsklemme 27, ndr denne konfigureres
som [Busstyret].

5-98 Pulsud #X30/6 timeout preset
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indeholder den frekvens, der skal p&fgres den digitale udgangsklemme 6, nér den konfigureres som
[Busstyret timeout], og der registreres en timeout.
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2.8 Hovedmenu - Analog ind/ud - Gruppe 6

2.8.1 6-** Analog ind-/udgang

Parametergruppe til konfiguration af den analoge indgang og udgang.

2.8.2 6-0* Analog I/O-tilstand

Parametergruppe til opsaetning af den analoge I/O-konfiguration.

Frekvensomformeren er udstyret med 2 analoge indgange: klemme 53 og 54. De analoge indgange kan frit allokeres til enten et spaendings- (0 V - 10
V) eller et strgmindgang (0/4 — 20 mA)

NB!
Termistorer tilsluttes enten til en analog eller en digital indgang.

6-00 Live zero, timeoutperiode

Range:
10 s*

Funktion:

[1-995] Indtast Live zero-timeout-perioden. Live zero-timeout-tiden er aktiv for analoge indgange, dvs.
klemme 53 eller 54, der anvendes som reference- eller feedbackkilde. Hvis referencesignalvaerdien,
der er tilsluttet den valgte strgmindgang, kommer under 50 % af den veerdi, der er indstillet i
par. 6-10 Klemme 53, lav spaending, par. 6-12 Klemme 53, lav strom, par. 6-20 Klemme 54, lav
spaending eller par. 6-22 Klemme 54, lav strom, i en periode, der er lzengere end den tid, der er
indstillet i par. 6-00 Live zero, timeoutperiode, aktiveres den funktion, der er valgt i par. 6-01 Live
zero, timeoutfunktion.

6-01 Live zero, timeoutfunktion

Option:

[or*
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

Funktion:

Veelg timeoutfunktionen. Den funktion, der er indstillet i par. 6-01 Live zero, timeoutfunktion, akti-
veres, hvis indgangssignalet p& klemme 53 eller 54 er under 50 % af veerdien i par. 6-10 Klemme
53, lav spaending, par. 6-12 Klemme 53, lav strom, par. 6-20 Klemme 54, lav spaending eller
par. 6-22 Klemme 54, lav strom i det tidsrum, der er defineret i par. 6-00 Live zero, timeoutperio-
de. S&fremt adskillige timeouts opstdr spontant, prioriterer frekvensomformeren timeoutfunktio-
nerne pa fglgende méde:

1. par. 6-01 Live zero, timeoutfunktion
2.  par. 8-04 Styretimeoutfunktion

Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:
. [1] fastfryses ved den aktuelle veerdi

. [2] tilsideszettes til stop
. [3] tilsideseettes til jog-hastighed
. [4] tilsideseettes til maks. hast.
. [5] tilsidesaettes til stop med efterfglgende trip
Ikke aktiv
Fastfrys udgang
Stop
Jogging
Maks. hast.

Stop og trip
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Ref./Feadback <
[a/MIN] & g
Par 6—xx H
He| ref.—/ 15007 "
feedb.—vardi 1200+ | |
9200 I :
6001 | |
Par 6—xx 300+ | |
Lav ref.—/ 150
feadb.~vardi’ —I—H—»
1V s5v 10V V]
Par 6-xx i
Lav spanding’ eller Analog indgang
‘Lav strem’
Par 6-xx
‘Lav spending’ eller
‘Lav strem’

6-02 Fire mode, Live zero, timeoutfunkt.
Option: Funktion:

Funktionen, der er indstillet i par. 6-01 Live zero, timeoutfunktion, aktiveres, hvis indgangssignalet
pé de analoge indgange er under 50 % af veerdien, der er defineret i parametergruppe 6-1* til 6-6*
"Klemme xx, lav strgm/spaending" i det tidsrum, der er angivet i par. 6-00 Live zero, timeoutperio-

de.
[0] * Ikke aktiv
[1] Fastfrys udgang
[2] Stop
[3] Jogging
[4] Maks. hast.

2.8.3 6-1* Analog indgang 1

Parametre til konfiguration af skalering og greenser for analog indgang 1 (klemme 53).

6-10 Klemme 53, lav spaending
Range: Funktion:

0.07 v* [0.00 - par. 6-11 V] Indtast den lave spaendingsveerdi. Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s& den svarer til
den lave reference-/feedbackveerdi, der er indstillet i par. 6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-vaerdi.

6-11 Klemme 53, hgj spaending
Range: Funktion:

10.00 V* [par. 6-10 - 10.00 V] Indtast den hgje spaendingsveerdi. Denne analoge indgangsskaleringsvaerdi skal svare til den hgje
reference-/feedbackvaerdi, der indstilles i par. 6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-vaerdi.

6-12 Klemme 53, lav strgm
Range: Funktion:

4.00 mA*  [0.00 - par. 6-13 mA] Indtast den lave strgmveerdi. Dette referencesignal skal svare til den lave reference-/tilbagefgrings-
veerdi, der er indstillet i par. 6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-vaerdi. Denne veerdi skal indstilles til
>2 mA for at aktivere Live zero-timeoutfunktionen i par. 6-01 Live zero, timeoutfunktion.

6-13 Klemme 53, hgj strem
Range: Funktion:

.00 m par. 6-12 - 20.00 m ndtast den hgje strgmveerdi svarende til den hgje reference/feedback, der er indstillet i
20.00 mA* [ 6-12 - 20.00 mA] Ind den hgj di de til den hgj f /feedback, d indstillet i
par. 6-15 Klemme 53, hoj ref./feedb.-veerdi.
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6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi
Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, der svarer til den lave spaending/understrgm, der er
angivet i par. 6-10 Klemme 53, lav spaending og par. 6-12 Klemme 53, lav strom.

6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-vaerdi

Range: Funktion:
50.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s& den svarer til den veerdi for hgj spaending/hgj
A* strgm, der er indstillet i par. 6-11 Klemme 53, haj spaending og par. 6-13 Klemme 53, haj strom.

6-16 Klemme 53, filtertidskonstant
Range: Funktion:

.001 s .001 - 10.000 s ndtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse a
0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Ind idsk D dnet digital | sfiltertidsk il und kkelse af
digital stej pd klemme 53. En hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men gger ogsd tidsforsin-
kelsen gennem filteret.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

6-17 Klemme 53, Live zero
Option: Funktion:

Denne parameter ggr det muligt at deaktivere Live zero-overvdgningen. Den skal f.eks. anvendes,
hvis de analoge udgange benyttes som en del af et decentralt I/O-system (f.eks. hvis de ikke er en
del af frekvensomformerrelaterede styrefunktioner men i stedet leverer data til eksternt kontrolsy-
stem)

[0] Deaktiveret
[1]* Aktiveret

2.8.4 6-2* Analog indgang 2

Parametre til konfiguration af skalering og graenser for analog indgang 2 (klemme 54).

6-20 Klemme 54, lav spanding
Range: Funktion:

0.07 V¥ [0.00 - par. 6-21 V] Indtast den lave spaendingsvaerdi. Denne analoge indgangsskaleringsvaerdi skal svare til den lave
reference-/feedbackvaerdi, der er indstillet i par. 6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-vaerdi.

6-21 Klemme 54, hgj speending
Range: Funktion:

10.00 v* [par. 6-20 - 10.00 V] Indtast den hgje spaendingsvaerdi. Denne analoge indgangsskaleringsvaerdi skal svare til den hgje
reference-/feedbackveerdi, der indstilles i par. 6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi.

6-22 Klemme 54, lav strgm
Range: Funktion:

4.00 mA*  [0.00 - par. 6-23 mA] Indtast den lave strgmvaerdi. Dette referencesignal skal svare til den lave reference-/tilbagefarings-
veerdi, der er indstillet i par. 6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-vaerdi. Denne veerdi skal indstilles til
>2 mA for at aktivere Live zero-timeoutfunktionen i par. 6-01 Live zero, timeoutfunktion.

6-23 Klemme 54, hgj strgm
Range: Funktion:

20.00 mA*  [par. 6-22 - 20.00 mA] Indtast den hgje strgmveerdi svarende til den hgje reference/feedback, der er indstillet i
) )]
par. 6-25 Klemme 54, hoj ref./feedb.-vaerdi.
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6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi
Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, der svarer til den lave spaendings-/understrgmvaerdi
i par. 6-20 Klemme 54, lav spaending og par. 6-22 Klemme 54, lav strom.

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-vaerdi

Range: Funktion:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, s& den svarer til den veerdi for hgj spaending/hgj
A* strgm, der er indstillet i par. 6-21 Klemme 54, haj spaending og par. 6-23 Klemme 54, haj strom.

6-26 Klemme 54, filtertidskonstant
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Indtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af
digital stgj pd klemme 54. En hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men gger ogsd tidsforsin-

kelsen gennem filteret.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

6-27 Klemme 54, Live zero
Option: Funktion:

Denne parameter gor det muligt at deaktivere Live Zero-overvdgning. Den skal f.eks. bruges, hvis
de analoge udgange benyttes som en del af et decentralt I/O-system (f.eks. hvis de ikke er en del
af frekvensomformerrelaterede styrefunktioner, men i stedet leverer data til et eksternt styresy-
stem)

[0] Deaktiveret
[1]* Aktiveret

2.8.5 6-3* Analog indgang 3 MCB 101

Parametergruppe til konfiguration af skalering og graenser for analog indgang 3 (X30/11) placeret p& optionsmodul MCB 101.

6-30 Klemme X30/11, lav speending
Range: Funktion:

0.07 V¥ [0.00 - par. 6-31 V] Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s& den svarer til den lave reference/feedbackvaerdi
(indstillet i par. 6-34 k1. X30/11 lav ref./feedb.- vaerdi).

6-31 Klemme X30/11, hgj spaending
Range: Funktion:

10.00 v* [par. 6-30 - 10.00 V] Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s den svarer til den hgje reference-/feedbackvaerdi
(indstillet i par. 6-35 K. X30/11 hgj ref./feedb.- veerd).

6-34 Kl. X30/11 lav ref./feedb.- veerdi
Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, s& den svarer til den lave spaendingsveerdi (indstillet
i par. 6-30 Klemme X30/11, lav spaending).

6-35 KIl. X30/11 hgj ref./feedb.- veerdi

Range: Funktion:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, s& den svarer til den hgje spaendingsveerdi (ind-
A* stillet i par. 6-31 Klemme X30/11, hagj spaending).
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6-36 Kl. X30/11, filtertidskonstant
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] En fgrsteordens digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af elektrisk stgj p& klemme X30/11.
par. 6-36 KI. X30/11, filtertidskonstant kan ikke sendres, mens motoren kgrer.

6-37 Klemme X30/11, Live zero
Option: Funktion:

Denne parameter ggr det muligt at deaktivere Live zero-overvagningen. Den skal f.eks. anvendes,
hvis de analoge udgange benyttes som en del af et decentralt I/O-system (f.eks. hvis de ikke er en
del af frekvensomformerrelaterede styrefunktioner men i stedet leverer data til eksternt kontrolsy-
stem)

[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret

2.8.6 6-4* Analog indgang 4 MCB 101

Parametergruppe til konfiguration af skalering og greenser for analog indgang 4(X30/12), der er placeret pd optionsmodul MCB 101.

6-40 Klemme X30/12, lav spanding
Range: Funktion:

0.07 v* [0.00 - par. 6-41 V] Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s den svarer til den lave reference-/feedbackvaerdi
indstillet i par. 6-44 KI. X30/12 lav ref./feedb.- veerdi.

6-41 Klemme X30/12, hgj spaending
Range: Funktion:

! par. 6-40 - 10. ndstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, len svarer til den hgje reference-/feedbackvaer-
10.00 Vv* [ 6-40 - 10.00 V] Indstiller d loge ind kaleri di, sd d il den hgje refi /feedback
di, der er indstillet i par. 6-45 KI. X30/12 hgj ref./feedb.- veerdi.

6-44 Kl. X30/12 lav ref./feedb.- vaerdi
Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indstiller den analoge udgangsskaleringsveerdi, s& den svarer til den lave spaendingsvaerdi, der er
indstillet i par. 6-40 Klemme X30/12, lav spaending.

6-45 KIl. X30/12 hgj ref./feedb.- veerdi

Range: Funktion:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, sd den svarer til den hgje spaendingsvaerdi, der er
A* indstillet i par. 6-41 Klemme X30/12, hoj spaending.

6-46 Kl. X30/12, filtertidskonstant
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] En fgrsteordens digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af elektrisk stgj p& klemme X30/12.
par. 6-46 KI. X30/12, filtertidskonstant kan ikke sendres, mens motoren kgrer.

6-47 Klemme X30/12, Live zero
Option: Funktion:

Denne parameter ggr det muligt at deaktivere Live zero-overvagningen. Den skal f.eks. anvendes,
hvis de analoge udgange benyttes som en del af et decentralt I/O-system (f.eks. hvis de ikke er en
del af frekvensomformerrelaterede styrefunktioner, men i stedet leverer data til eksternt kontrol-
system)

[0] * Deaktiveret

[1] Aktiveret
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2.8.7 6-5* Analog udgang 1

Danfiss

2 Parameterbeskrivelse

Parametre til konfiguration af skalering og graenser for analog udgang 1, dvs. klemme 42. Analoge udgange er strgmudgange:0/4 - 20 mA. Stelklemme

(klemme 39) er den samme klemme og har samme elektriske potentiale for analog og digital steltilslutning. Oplgsningen p8 analog udgang er 12 bit.

6-50 Klemme 42, udgang

Option: Funktion:
Veelg funktionen af klemme 42 som en analog strgmudgang. En motorstrgm p& 20 mA svarer til
Imaks.

[o] * Ingen funktion

[100] Udgangsfrekvens : 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

[101] Reference : Minimumreference - Maksimumreference, (0-20 mA)

[102] Feedback : -200 % til +200 % af par. 20-14, (0-20 mA)

[103] Motorstrgm : 0 - Vekselrettermaks. Strgm (par. 16-37), (0-20 mA)

[104] Mom. i forh. t. graens : 0 - Momentgraense (par. 4-16), (0-20 mA)

[105] Mom. i forh. t. nom. : 0 - Nominelt motormoment, (0-20 mA)

[106] Effekt : 0 - Nominel motoreffekt, (0-20 mA)

[107] Hastighed : 0 - Hastighed, hgj graense (par. 4-13 og par. 4-14), (0-20 mA)

[113] Udv. lukket slgjfe 1 : 0- 100 %, (0-20 mA)

[114] Udv. lukket slgjfe 2 1 0 - 100 %, (0-20 mA)

[115] Udv. lukket slgife 3 : 0 - 100 %, (0-20 mA)

[130] Udg.-frekv. 4-20 mA :0-100 Hz

[131] Reference 4-20 mA : Minimumreference - Maksimumreference

[132] Feedback 4-20 mA 1 -200 % til +200 % af par. 20-14

[133] Mot.strgm 4-20 mA : 0 - Vekselrettermaks. strgm (par. 16-37 Vekselret. maks. strom)

[134] Mom.%graen. 4-20 mA : 0 - Momentgraense (par. 4-16)

[135] Mom.% nom. 4-20 mA : 0 - Nominelt motormoment

[136] Effekt 4-20 mA : 0 - Nominel motoreffekt

[137] Hast. 4-20 mA : 0 - Hastighed, hgj graense (par. 4-13 og par. 4-14)

[139] Busstyring : 0 - 100 %, (0-20 mA)

[140] Busstyring 4-20 mA : 0 - 100%

[141] Busstyr. t.o. : 0 -100 %, (0-20 mA)

[142] Busstyr. 4-20mA t.o :0-100%

[143] Udv. lukket slgjfe 1 4-20mA :0-100%

[144] Udv. lukket slgjfe 2 4-20mA 1 0 - 100%

[145] Udv. lukket slgjfe 3 4-20mA 1 0 - 100%

NB!

Feedb..

Veerdier til indstilling af Minimumreference findes i dben slgjfe par. 3-02 Minimumreference og for lukket slgijfe par. 20-13 Minimum Reference/
Feedb. - veerdier for maksimumreference for &ben slgjfe findes i par. 3-03 Maksimumreference og for lukket slgjfe par. 20-14 Maximum Reference/
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6-51 Klemme 42, udg. min. skal.

Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 200.00 %] Skalering for den minimale udgang (O eller 4 mA) pd det analoge signal ved klemme 42.
Indstil veerdien til procentdelen af hele omrédet for den variabel, der blev valgt i par. 6-50 Klermme
42, udgang.

6-52 Klemme 42, udg. maks. skal.

Range: Funktion:
100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Skaler den maksimale udgangseffekt (20 mA) for det valgte analoge signal p8 klemme 42.
Indstil veerdien til procentdelen af hele omrédet for den variabel, der blev valgt i par. 6-50 Klemme
42, udgang.
o
S
S
]
I
I
I
I
I
I I !
0% Analog Analog 100% Analogt
udg.-skala  udg.-skala udgangssignal
lav hgj eks:hast.
P 6-51 P 6-52 [O/MIN]

Det er muligt at opnd en veerdi, der er lavere end 20 mA ved fuld skala ved at programmere veer-
dierne > 100 % ved hjeelp af fglgende formel:

20 mA | onsket maksimum strom x 100 %

20 mA

10 mA x 100% =200 %

ie. 10mA:

EKSEMPEL 1:

Variabel vaerdi=UDGANGSFREKVENS, omréde = 0-100 Hz

Ngdvendigt omrdde til udgang = 0-50 Hz

Udgangssignal 0 eller 4 mA er ngdvendig ved 0 Hz (0 % af omrdde) - indstil par. 6-51 Klemme 42, udg. min. skal. til 0 %
Udgangssignal 20 mA er ngdvendig for 50 Hz (50 % af omrade) - indstil par. 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal. til 50 %

A o
20 mA 9
ve)
<C
[an)
(@)
M
0/4 mA |

0% 50% 100%

A A
|
OHz 50Hz 100Hz
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EKSEMPEL 2:

Variabel= FEEDBACK, omrade = -200 % til +200 %

Omrade ngdvendigt for udgang = 0-100 %

Udgangssignal 0 eller 4 mA er ngdvendigt ved 0 % (50 % af omréde) - indstil par. 6-51 Klemme 42, udg. min. skal. til 50 %
Udgangssignal 20 mA er ngdvendigt ved 100 % (75% af omr&de) - indstil par. 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal. til 75 %

A o
20 mA S
[ve)
<<
om
o
i
0/4 mA >
0% 50% 75% 100%
1 |
-200% 0% +100%  +200%

EKSEMPEL 3:

Variabel veerdi= REFERENCE, omrdde= Min. ref - Maks. ref

Omréde ngdvendigt for udgang= Min. ref (0 %) - Maks. ref (100 %), 0-10 mA

Udgangssignal 0 eller 4 mA er ngdvendigt ved Min. ref - indstil par. 6-51 Klemme 42, udg. min. skal. til 0 %

Udgangssignal 10 mA er ngdvendigt ved maks. ref (100 % af omrdde) - indstil par. 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal. til 200 %
(20 mA /10 mA x 100 %=200 %).

A 2
20 mA )
-7 b
-
- - g
- - Q
-
P -~
10 mA
0/4 mA -
0% 100% 200%
Min ref Max ref Max ref X 20/10

6-53 Klemme 42, udgangsbusstyring

Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Holder niveauet p& Udgang 42, hvis denne er styret af bus.
6-54 Klemme 42, preset for udgangstimeout

Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Holder preset-niveauet p& Udgang 42.

Hvis bustimeout og funktionstimeout er valgt i par. 6-50 Klemme 42, udgang, vil udgangen blive
forhandsindstillet til dette niveau.

MG.20.04.01 - VLT® er et registreret varemzerke tilhgrende Danfoss 89



2 Parameterbeskrivelse

Danfiss

2.8.8 6-6* Analog udgang 2 MCB 101

Analoge udgange er strgmudgange: 0/4 - 20 mA. Stelklemme (klemme X30/8) er den samme klemme og har samme elektriske potentiale for almindelig

analog tilslutning. Oplgsningen pd analog udgang er 12 bit.

6-60 Klemme X30/8, udgang

Option:
(o] *
[100]

[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]

[107]

[113]
[114]
[115]
[130]
[131]
[132]
[133]
[134]
[135]
[136]
[137]
[139]
[140]
[141]
[142]
[143]
[144]

[145]

Ingen funktion

Udgangsfrekvens
Reference

Feedback
Motorstrgm

Mom. i forh. t. graens
Mom. i forh. t. nom.
Effekt

Hastighed

Udv. lukket slgijfe 1

Udv. lukket slgjfe 2

Udv. lukket slgijfe 3
Udg.-frekv. 4-20 mA
Reference 4-20 mA
Feedback 4-20 mA
Mot.strgm 4-20 mA
Mom.%graen. 4-20 mA
Mom.% nom. 4-20 mA
Effekt 4-20 mA

Hast. 4-20 mA

Busstyring

Busstyring 4-20 mA
Busstyr. t.o.

Busstyr. 4-20mA t.o

Udv. lukket slgjfe 1 4-20mA
Udv. lukket slgjfe 2 4-20mA

Udv. lukket slgjfe 3 4-20mA

Funktion:

: 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

: Minimumreference - Maksimumreference, (0-20 mA)

1 -200 % til +200 % af par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., (0-20 mA)

: 0 - Vekselrettermaks. Strgm (par. 16-37 Vekselret. maks. strom), (0-20 mA)
: 0 - Momentgraense (par. 4-16 Momentgraense for motordrift), (0-20 mA)

: 0 - Nominelt motormoment, (0-20 mA)

: 0 - Nominel motoreffekt, (0-20 mA)

: 0 - Hastighed, hgj graense (par. 4-13 Motorhastighed, hoj graense [O/MIN] og par. 4-14 Motor-
hastighed, haj graense [Hz]), (0-20 mA)

1 0-100 %, (0-20 mA)

: 0 - 100 %, (0-20 mA)

: 0 - 100 %, (0-20 mA)

:0-100 Hz

: Minimumreference - Maksimumreference

1 -200 % til +200 % af par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.
: 0 - Vekselrettermaks. strgm (par. 16-37 Vekselret. maks. strom)
: 0 - momentgraense (par. 4-16 Momentgraense for motordrift)
: 0 - Nominelt motormoment

: 0 - Nominel motoreffekt

: 0 - Hastighed hgj graense (4-13 og 4-14)

: 0 - 100 %, (0-20 mA)

: 0 - 100%

: 0 - 100 %, (0-20 mA)

1 0 - 100%

: 0 - 100%

1 0 - 100%

1 0-100%

6-61 Klemme X30/8, min. skalering

Range:
0.00 %*

90

[0.00 - 200.00 %]

Funktion:

Skalerer den laveste udgangsstyrke for det valgte analoge signal p& klemme X30/8. Skaler min.-
veerdien som en procentdel af den maksimale signalvaerdi, dvs. at hvis 0 mA (eller 0 Hz) gnskes ved
25 % af den maksimale udgangsveerdi, programmeres 25 %. Vaerdien ma aldrig veere hgjere end
den tilsvarende indstilling i par. 6-62 Klemme X30/8, maks. skalering, hvis veerdien er under 100
%.

Denne parameter er aktiv, nér optionsmodulet MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.
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6-62 Klemme X30/8, maks. skalering

Range: Funktion:

100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Skalerer den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal pa klemme X30/8. Skaler vaer-
dien til den gnskede maksimumveerdi for strgmsignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere
strom end 20 mA ved fuld effekt eller 20 mA ved et udgangssignal p& mindre end 100 % af den
maksimale vaerdi. Hvis 20 mA er den gnskede udgangsstrgm ved veerdier mellem 0-100 % af det

fulde udgangssignal, skal procentvaerdien programmeres i parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis
en strgm pd mellem 4 og 20 mA gnskes ved maksimal signaleffektivitet (100 %), beregnes pro-
centveerdien pa fglgende made:

20 mA | onsket maksimum strom x 100 %

. . 20 mA _
i.e. 10 mA: Toma < 100 % =200 %
6-63 Klemme X30/8, Udgangsbusstyring
Range: Funktion:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indeholder den veerdi, der skal pafgres udgangsklemmen, ndr den konfigureres som [Busstyret].
6-64 Klemme X30/8, Preset for udg.-timeout
Range: Funktion:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indeholder den veerdi, der skal pdfgres udgangsklemmen, nér den konfigureres som [Busstyret

timeout], og der registreres en timeout.
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2.9 Hovedmenu - Kommunikation og Muligheder - Gruppe 8

2.9.1 8-** Komm. og optioner

Parametergruppe til konfiguration af kommunikation og optioner.

2.9.2 8-0* Generelle indstillinger

Generelle indstilling til kommunikationer og optioner.

8-01 Styrested

Option: Funktion:
Indstillingen af denne parameter tilsideseetter indstillingerne i par. 8-50 Vaelg frilgb til
par. 8-56 Veelg preset-reference.

[0] * Digital og styreord Styring n8r bade digital indgang og styreord anvendes.
[1] Kun digital Styring kun med digitale indgange.
[2] Kun styreord Styring kun med styreord.

8-02 Styreordskilde
Option: Funktion:
Veelg kilden til styreordet: en af to serielle graenseflader eller fire installerede optioner. Frekvens-

omformeren indstiller under den indledende opstart automatisk denne parameter til Option A [3],
hvis den registrerer en gyldig fieldbus-option i bning A. Hvis denne option fjernes, registrerer fre-

kvensomformeren en aendring i konfigurationen og aendrer par. 8-02 tilbage til fabriksindstillingen
FC-port, hvorefter frekvensomformeren tripper. Hvis der installeres en option efter den fgrste op-
start, andres indstillingen i par. 8-02 ikke, men frekvensomformeren tripper, og displayet viser:
Alarm 67 Option aendret.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

[0] Ingen

[1] FC-port
[2] FC USB
[3] Option A
[4] Option B
[5] Option CO
[6] Option C1

8-03 Styre-timeout-tid
Range: Funktion:

60.0 s* [1.0 - 18000.0 s] Indtast den tid, der maksimalt forventes at g& mellem modtagelsen af to pd hinanden fglgende
telegrammer. Hvis denne tid overskrides, formodes den serielle kommunikation at vaere ophgrt. Den
funktion, der er valgt i par. 8-04 Styretimeoutfunktion Styretimeoutfunktion, vil derefter blive udfart.

Fglgende variabler vil i LonWorks udlgse en styreordstidsparameter:
nviStartStop
nviNulstil Fejl
nviStyreord
nviFrkvomfHastStpt
nviRefPcnt

nviRefHz
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8-04 Styretimeoutfunktion
Option: Funktion:

Veelg timeoutfunktionen. Timeout-funktionen aktiveres, hvis styreordet ikke opdateres inden for det
tidsrum, der er angivet i par. 8-03 Styre-timeout-tid. Valgmulighed [20] fremkommer efter indstilling
af N2-protokollen.

[0] * Tkke aktiv

[1] Fastfrys udgang
[2] Stop

[3] Jogging

[4] Maks. hast.

[5] Stop og trip

[7] Veelg opsaetning 1
[8] Veelg opsaetning 2
[9] Veelg opsaetning 3
[10] Veelg opsaetning 4
[20] N2-tilsidesaett. frig.

Timeout-funktionen vil ogs& blive aktiveret i LonWorks, ndr opdatering af fglgende SNVT'er mislykkes inden for det tidsrum, der er angivet i
par. 8-03 Styre-timeout-tid.

nviStartStop nviFrkvomfHastStpt
nviNulstil Fejl nviRefPcnt
nviStyreord nviRefHz

8-05 Slut pa timeout-funktion

Option: Funktion:
Veelg den handling, der skal udfgres, ndr et gyldigt styreord efter et timeout er modtaget. Denne
parameter er kun aktiv, ndr par. 8-04 Styretimeoutfunktion er indstillet til [Opszetning 1-4].

[0] Hold opsaetn. Holder opsaetningen, der er valgt i par. 8-04 Styretimeoutfunktion, og der vises en advarsel, indtil
par. 8-06 Nuistil styre-timeout skifter. Frekvensomformeren genoptager derefter den oprindelige
opseetning.

[1] * Genoptag opsaetning Genoptager den opszetning, der var aktiv, fgr timeout opstod.

8-06 Nulstil styre-timeout

Option: Funktion:
Denne parameter er kun aktiv, ndr valgmuligheden Hold opszetn. [0] er valgt i par. 8-05 Slut p8
timeout-funktion.

[0] * Ingen nulstilling Bevarer den opsaetning, der er angivet i par. 8-04 Styretimeoutfunktion [Veelg opsaetning 1-4] efter

et styreordstimeout.

[1] Nulstilling Frekvensomformeren vender tilbage til den originale opszetning efter et styreordstimeout. N&r vaer-
dien er indstillet til Nulstilling [1], udfgrer frekvensomformeren nulstillingen og stiller umiddelbart
tilbage til indstillingen Ingen nulstilling [0].

8-07 Diagnoseudlgser
Option: Funktion:

Denne parameter har ingen funktion til LonWorks.

[o] * Ikke muligt
[1] Udlgs ved alarmer
[2] Udlgs alarm/advarsel.
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2.9.3 8-1* Styre Ordindstillinger

Parametre til konfiguration af optionens styreordsprofil.
8-10 Styreprofil
Option: Funktion:

Veelg fortolkning af de styre- og statusord, som svarer til den installerede fieldbus. Kun gyldige valg
for fieldbussen, der er installeret i port A, vil veere synlige i LCP-displayet.

[0] * FC-profil

[1] PROFIdrive-profil
[5] ODVA

[71 CANopen DSP 402

8-13 Konfigurerbart statusord
Option: Funktion:

Denne parameter muligggr konfiguration af bit 12-15 i statusordet.

[0] Ingen funktion

[1]* Profilstandard Funktionen korresponderer profilstandarden, der er valgt i par. 8-10 Styreprofil.
[2] Kun alarm 68 Kun indstillet i tilfselde af en alarm 68.

[3] Trip ekskl. alarm 68 Indstillet i tilfeelde af trip, undtagen hvis trip udfgres af en alarm 68.

[16] T37 DI-status Bitten angiver status for klemme 37.

"0" angiver T37 er lav (sikker standsning)
"1" angiver T37 er hgj (normal)

2.9.4 8-3* FC-portindstillinger

Parametre til konfiguration af FC-porten.

8-30 Protokol
Option: Funktion:
Protokoludvaelgelse for den integrerede FC (standard) port (RS485) pa styrekortet .

[0] * FC Kommunikation i overensstemmelse med FC-protokollen som beskrevet i RS-485-installation og op-
seetning.
[1] FC MC Samme som FC[0], men skal bruges ved download af software til frekvensomformeren eller over-

fgrsel af dll-fil (indeholder oplysninger vedr. de tilgeengelige parametre i frekvensomformeren og
deres indbyrdes afhaengighedsforhold) til Motion Control Tool MCT10.

[2] Modbus RTU Kommunikation i overensstemmelse med Modbus RTU-protokollen.

[9] FC-option

8-31 Adresse
Range: Funktion:

1. N/A* [1.-126. N/A] Indtast adressevalg til FC-porten (standard).
Gyldigt omréde: 1 - 126.
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8-32 Baud-hast.
Option: Funktion:

Valget af baud-hastighed afhaenger af valget af protokol i par. 8-30 Protokol.

[0] 2400 Baud
[1] 4800 Baud
[2] * 9600 Baud
[3] 19200 Baud
[4] 38400 Baud
[5] 57600 Baud
(6] 76800 Baud
[7] 115200 Baud

Standarden henviser til FC-protokollen.

8-33 Paritet/stop-bits
Option: Funktion:

Paritet og stop-bit for den protokol par. 8-30 Protokol, der bruger FC-porten. For visse af protokol-
lerne er det ikke alle optioner, der er synlige. Standardveerdien afhaenger af den valgte protokol.

[0] * Lige paritet 1 stop-bit
[1] Ulige paritet 1 stop-bit
[2] Ingen paritet 1 stop-bit
[3] Ingen paritet 2 stop-bits

8-35 Min. svartidsforsinkelse
Range: Funktion:

10. ms* [5. - 10000. ms] Angiv en minimumforsinkelsestid mellem modtagelse af en forespgrgsel og afsendelse af et svar.

P& denne made kan forsinkelser i modemsvartider overvindes.

8-36 Maks. svartidsforsinkelse
Range: Funktion:

10001. ms* [11. - 10001. ms] Angiv den maks. tilladte forsinkelsestid ml. transmission af en forespgrgsel og modtagelse af svar.
Overskridelse af denne forsinkelse medfgrer styreordstimeout.

8-37 Maks. forsinkelse mellem tegn
Range: Funktion:

25.00 ms*  [0.00 - 35.00 ms] Angiv det maksimale tilladte tidsinterval mellem modtagelse af to bytes. Denne parameter aktiverer
timeout, hvis transmissionen afbrydes.
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8-40 Valg af telegram

Option: Funktion:
Giver mulighed for at anvende frit konfigurerbare telegrammer eller standardtelegrammer til FC-
porten.

[1]* Standardtelegram 1

[101] PPO 1

[102] PPO 2
[103] PPO 3
[104] PPO 4
[105] PPO 5
[106] PPO 6
[107] PPO 7
[108] PPO 8
[200] Brugerdef. telegr. 1

2.9.5 8-5* Digital/bus

Parametre til konfiguration af Digital/Bus-kombination af styreord.

8-50 Veelg frilgb

Option: Funktion:
Veelg styring af frilgbsfunktionen via klemmerne (digital indgang) og/el. via bussen.
[0] Digital indgang Aktiverer startkommando via en digital indgang.
[1] Bus Aktiverer startkommandoen via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.
[2] Logisk OG Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere via en

af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en af de
digitale indgange.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

8-52 Vzelg DC-bremse

Option: Funktion:
Veelg styring af DC-bremsen via klemmerne (digital indgang) og/eller via fieldbussen.
[0] Digital indgang Aktiverer startkommando via en digital indgang.
[1] Bus Aktiverer startkommandoen via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.
[2] Logisk OG Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere via en

af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en af de
digitale indgange.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.
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8-53 Vezelg start

Option: Funktion:
Veelg styring af frekvensomformerens startfunktion via klemmerne (digital indgang) og/eller via
fieldbussen.

[0] Digital indgang Aktiverer startkommando via en digital indgang.

[1] Bus Aktiverer startkommandoen via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.

[2] Logisk OG Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere via en

af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en af de
digitale indgange.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

8-54 Veelg reversering
Option: Funktion:

Veelg styring af frekvensomformeren reverseringsfunktion via klemmerne (digital indgang) og/eller
via fieldbussen.

[0] * Digital indgang Aktiverer reverseret kommando via en digital indgang.
[1] Bus Aktiverer reverseringskommandoen via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.
[2] Logisk OG Aktiverer reverseringskommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere

via en af de digitale indgange.

[3] Logisk ELLER Aktiverer reverseringskommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en
af de digitale indgange.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

8-55 Veelg opsatning

Option: Funktion:
Veelg styring af frekvensomformer opsaetning via klemmerne (digital indgang) og/eller via fieldbus-
sen.

[0] Digital indgang Aktiverer opsaetningsvalget via en digital indgang.

[1] Bus Aktiverer valg af opsaetning via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.

[2] Logisk OG Aktiverer valg af opsaetning via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere via en

af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer valg af opsaetning via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en af de
digitale indgange.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.
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8-56 Vzelg preset-reference

Option: Funktion:

Veelg styring af frekvensomformerens valg af preset-reference via klemmerne (digital indgang) og/
eller via fieldbussen.

[0] Digital indgang Aktiverer valg af preset-reference via en digital indgang.
[1] Bus Aktiverer preset-referencevalget via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.
[2] Logisk OG Aktiverer preset-referencevalget via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere via

en af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer preset-referencevalget via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en af
de digitale indgange.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

2.9.6 8-8* FC-portdiagnose

Disse parametre bruges til overvagning af buskommunikationen via FC-porten.

8-80 Busmedd.teeller

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Denne parameter viser antallet af gyldige telegrammer, der er registreret pd bussen.

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Denne parameter viser antallet af telegrammer med fejl (f.eks. CRC-fejl), der er registreret pd bus-
sen.

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Denne parameter viser antallet af gyldige telegrammer, der er adresseret til den slave, der er sendt
af frekvensomformeren.

8-83 Slavefejltzeller

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Denne parameter viser antallet af telegrammer med fejl, der ikke kunne udfgres af frekvensomfor-
meren.
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2.9.7 8-9* Bus-jog

Parametre til konfiguration af Bus-jog.
8-90 Bus-jog 1, hastighed
Range: Funktion:

100 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Angiv jog-hastigheden. Denne er en fast jog-hastighed, der aktiveres via den serielle port eller
fieldbussen-optionen.

8-91 Bus-jog 2, hastighed
Range: Funktion:

200 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Angiv jog-hastigheden. Denne er en fast jog-hastighed, der aktiveres via den serielle port eller
fieldbussen-optionen.

8-94 Busfeedback 1
Range: Funktion:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Skriv et feedbacksignal til denne parameter via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-op-
tionen. Denne parameter skal veere valgt som feedbackkilde i par. 20-00 Feedback 1-kilde,
par. 20-03 Feedback 2-kilde eller par. 20-06 Feedback 3-kilde.

8-95 Busfeedback 2
Range: Funktion:
0 N/A* [-200 - 200 N/A] Se par. 8-94 Busfeedback 1 for at fa flere oplysninger.

8-96 Busfeedback 3
Range: Funktion:
0 N/A* [-200 - 200 N/A] Se par. 8-94 Busfeedback 1 for at f& flere oplysninger.
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2.10 Hovedmenu - Profibus - Gruppe 9
2.10.1 9-** Profibus

Parametergruppe til samtlige Profibus-specifikke parametre. Kun tilgaengelig hvis Profibus-optionen er monteret

9-15 PCD-skrivekonfiguration

Array [10]

Option: Funktion:
Veelg de parametre, der skal knyttes til PCD 3 til 10 i telegrammerne. Antallet af tilgasengelige PCD'er
afhaenger af telegramtypen. Veerdierne i PCD 3 til 10 vil s8ledes blive skrevet til de valgte parametre
som dataveerdier. Alternativt kan standard Profibus telegram specificeres i par. 9-22 Valg af tele-
gram.

[0] * Ingen

[302] Minimumreference

[303] Maksimumreference

[341] Rampe 1, rampe-op-tid

[342] Rampe 1, rampe-ned-tid

[351] Rampe 2, rampe-op-tid

[352] Rampe 2, rampe-ned-tid

[380] Jog-rampetid

[381] Kvikstop rampetid

[411] Motorhastighed, lav graense [0/
MIN]

[413] Motorhastighed, hgj greense [O/
MIN]

[416] Momentgraense for motordrift

[417] Momentgraense for generatordrift

[590] Digital & releebusstyring

[593] Pulsudgang #27, busstyring

[595] Pulsudgang #29, busstyring

[597] Puls-ud #X30/6 busstyring

[653] Klemme 42, udgangsbusstyring

[663] Klemme X30/8, Udgangsbusstyring

[890] Bus-jog 1, hastighed

[891] Bus-jog 2, hastighed

[894] Busfeedback 1

[895] Busfeedback 2

[896] Busfeedback 3

[1680] Fieldbus, CTW 1

[1682] Fieldbus-REF. 1

[2013]

[2014]

[2643] Klemme X42/7, Udgangsbusstyring
[2653] Klemme X42/9, Udgangsbusstyring
[2663] Klemme X42/11, Udgangsbusstyring
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9-16 PCD-laesekonfiguration
Array [10]
Option: Funktion:

[0] * Ingen

[895] Busfeedback 2

[1500] Driftstimer

[1502]  kWh-teller

[1601] Reference [enhed]

[1603] Statusord

[1609] Tilpas. udlaes.

[1611] Effekt [hp]

[1613] Frekvens

[1615] Frekvens [%]

[1617]  Hastighed [O/MIN]

[1622] Moment [%]

[1627]

[1632] Bremseenergi /s

[1634] Kalepl.-temp.

[1638] SL-styreenh., tilstand

[1650] Ekstern reference

[1653] Digi pot-reference

[1655] Feedback 2 [enhed]

[1660] Digital indgang

[1662] Analog indgang 53
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[1664] Analog indgang 54

[1666] Digital udgang [bin]

[1668] Pulsindgang #33 [Hz]

[1670] Pulsudgang #29 [Hz]

[1672] Teeller A

[1675] Analog indg. X30/11

[1677] Analog udgang X30/8 [mA]

[1685] FC-port, CTW 1

[1691] Alarmord 2

[1693] Advarselsord 2

[1695] Ekst. statusord 2

[1830] Analog indg. X42/1

[1832] Analog indg. X42/5

[1834] Analog udg. X42/9 [V]

[1850]

9-18 Knudeadresse
Range: Funktion:
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9-22 Valg af telegram

Option:

[1]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[108] *
[200]

Standardtelegram 1
PPO 1
PPO 2
PPO 3
PPO 4
PPO 5
PPO 6
PPO 7
PPO 8
Brugerdef. telegr. 1

Funktion:

Veelg en standard profibus-telegramkonfiguration for frekvensomformeren som et alternativ til de
konfigurationsfrie telegrammer i par. 9-15 PCD-skrivekonfiguration og par. 9-16 PCD-laesekonfigu-
ration.

9-23 Parametre til signaler

Array [1000]

Option:

[0] * Ingen

[302] Minimumreference

[303] Maksimumreference

[341] Rampe 1, rampe-op-tid

[342] Rampe 1, rampe-ned-tid

[351] Rampe 2, rampe-op-tid

[352] Rampe 2, rampe-ned-tid

[380] Jog-rampetid

[381] Kvikstop rampetid

[411] Motorhastighed, lav greense [O/
MIN]

[413] Motorhastighed, hgj greense [O/
MIN]

[416] Momentgraense for motordrift

[417] Momentgraense for generatordrift

[590] Digital & relaebusstyring

[593] Pulsudgang #27, busstyring

[595] Pulsudgang #29, busstyring

[597] Puls-ud #X30/6 busstyring

[653] Klemme 42, udgangsbusstyring

[663] Klemme X30/8, Udgangsbusstyring

[890] Bus-jog 1, hastighed

[891] Bus-jog 2, hastighed

[894] Busfeedback 1

[895] Busfeedback 2

[896] Busfeedback 3

[1500] Driftstimer

Funktion:

Denne parameter indeholder en liste over signaler, der kan veelges i par. 9-15 PCD-skrivekonfigu-
ration og par. 9-16 PCD-lzesekonfiguration.
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[1502]  kWh-teller

[1601] Reference [enhed]

[1603] Statusord

[1609] Tilpas. udlaes.

[1611] Effekt [hp]

[1613] Frekvens

[1615] Frekvens [%]

[1617]  Hastighed [O/MIN]

[1622] Moment [%]

[1627]

[1632] Bremseenergi /s

[1634] Kalepl.-temp.

[1638] SL-styreenh., tilstand

[1650] Ekstern reference

[1653] Digi pot-reference

[1655] Feedback 2 [enhed]

[1660] Digital indgang

[1662] Analog indgang 53

[1664] Analog indgang 54

[1666] Digital udgang [bin]

[1668] Pulsindgang #33 [Hz]

[1670] Pulsudgang #29 [Hz]

[1672] Teeller A
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[1675]
[1676]
[1677]
[1680]
[1682]
[1684]
[1685]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[1696]
[1830]
[1831]
[1832]
[1833]
[1834]
[1835]
[1850]
[2013]
[2014]
[2643]
[2653]
[2663]

Analog indg. X30/11
Analog indg. X30/12
Analog udgang X30/8 [mA]
Fieldbus, CTW 1
Fieldbus-REF. 1
Komm.-optionsstatusord
FC-port, CTW 1
Alarmord

Alarmord 2
Advarselsord
Advarselsord 2

Udv. statusord

Ekst. statusord 2
Vedligeh.ord

Analog indg. X42/1
Analog indg. X42/3
Analog indg. X42/5
Analog udg. X42/7 [V]
Analog udg. X42/9 [V]
Analog udg. X42/11 [V]

Klemme X42/7, Udgangsbusstyring
Klemme X42/9, Udgangsbusstyring
Klemme X42/11, Udgangsbusstyring

M 2 Parameterbeskrivelse

9-27 Parameterredigering

Option:

[0]
[ *

Funktion:

Parametre kan redigeres via Profibus, RS485-standardgraensefladen eller LCP.
Deaktiveret Deaktiverer redigering via Profibus.
Aktiveret Aktiverer redigering via Profibus.

9-28 Processtyring

Option:

[0]

(11 *

Funktion:

Processtyring (indstilling af styreord, hastighedsreference og procesdata) er mulig via enten Profibus

eller standard-fieldbus, men ikke via begge pd samme tid. Lokal betjening er altid mulig via LCP.

Styring via processtyring er mulig enten via klemmerne eller fieldbussen afhaengigt af indstillingerne

i par. 8-50 Veelg frilob til par. 8-56 Vaelg preset-reference.

Ikke muligt Deaktiverer processtyring via Profibus, og aktiverer processtyring via standard fieldbus eller Profibus

Master class 2.

Aktiver cykl. master Aktiverer processtyring via Profibus Master Class 1, og deaktiverer processtyring via standard field-

bus eller Profibus Master class 2.
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9-53 Profibus-advarselsord

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Denne parameter viser Profibus-kommunikationsadvarsler. Se Betjeningsvejledningen til Profibus
for at f& yderligere oplysninger.

Skrivebeskyttet

Bit: Betydning:

0 Forbindelsen til DP-masteren er ikke i orden
1 Anvendes ikke

2 FDLNDL (Fieldbus Data link Layer) er ikke ok
3 Ryd data-kommando modtaget

4 Faktisk veerdi ikke opdateret

5 Baud-hastighedssggning

6 PROFIBUS ASIC sender ikke

7 Initialisering af PROFIBUS er ikke ok

8 Frekvensomformeren trippes

9 Intern CAN-fejl

10 Forkerte konfigurationsdata fra PLC

11 Forkert ID sendt af PLC

12 Intern fejl opstdet

13 Ikke konfigureret

14 Timeout aktiv

15 Advarsel 34 aktiv

9-63 Faktisk baud rate
Option: Funktion:

Denne parameter viser den faktiske baud-hastighed for Profibussen. Profibusmasteren indstiller
automatisk baud-hastigheden.

[0] 9,6 kbit/s

[1] 19,2 kbit/s

[2] 93,75 kbit/s

[3] 187,5 kbit/s

[4] 500 kbit/s

[6] 1500 kbit/s

[7] 3000 kbit/s

[8] 6000 kbit/s

[9] 12000 kbit/s

[10] 31,25 kbit/s

[11] 45,45 kbit/s

[255] * Ingen baud-hast.

9-65 Profilnummer

Range: Funktion:

0 N/A* [0 -0 N/A] Denne parameter indeholder profilidentifikationen. Byte 1 indeholder profilnummeret og byte 2 ver-
sionsnummeret for profilen.

NB!
Denne parameter kan ikke ses via LCP.
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9-70 Progr.opsatning

Option: Funktion:

Veelg den opsaetning, der skal redigeres.

[0] Fabriksopsaetning Anvender standarddata. Denne option anvendes som datakilde til at bringe de andre opsaetninger
tilbage til en kendt tilstand.

[1] Opsaet. 1 Redigerer opsaetning 1.
[2] Opseet. 2 Redigerer opsaetning 2.
[3] Opsaet. 3 Redigerer opsaetning 3.
[4] Opseet. 4 Redigerer opsaetning 4.
[9] * Aktiv opsaetn. Fglger den aktive setup, der er valgt i par. 0-10 Aktiv opsaetning.

Denne parameter er unik for LCP og fieldbusserne. Se ogsd par. 0-11 Progr.opsaetning.

9-71 Profibus, Gem dataveerdier
Option: Funktion:

Parameterveerdier, der er aendret via Profibus, gemmes ikke automatisk i den permanente hukom-
melse. Anvend denne parameter til at aktivere en funktion, der lagrer alle parametervaerdier i den
permanente hukommelse EEPROM, sd aendrede parameterveerdier bevares ved nedlukning.

[0] * Ikke aktiv Deaktiverer den permanente hukommelsesfunktion.

[1] Gem alle opseetninger Gemmer alle parametervaerdier for alle opsaetninger i den permanente hukommelse. Valget retur-
nerer til indstillingen Zkke aktiv [0], nér alle parameterveerdier er gemt.

[2] Gem alle opsaetninger Gemmer alle parameterveaerdier for alle opsaetninger i den permanente hukommelse. Valget retur-
nerer til indstillingen Zkke aktiv [0], nér alle parameterveerdier er gemt.

9-72 ProfibusApparatNulst.

Option: Funktion:

[0] * Ingen handling

[1] Reset v/nettilslutn. Nulstiller frekvensomformeren ved opstart, som ved effekt-cyklus.

[3] Nulst. af komm.-opt. Nulstiller kun Profibus-optionen, hvilket er en fordel efter sendring af bestemte indstillinger i para-

metergruppe 9-**, f.eks. par. 9-18 Knudeadresse.
Efter nulstilling forsvinder frekvensomformeren fra fieldbussen, hvilket kan for&rsage en kommuni-
kationsfejl fra masteren.

9-80 Definerede parametre (1)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er

tilgaengelige for Profibus.

9-81 Definerede parametre (2)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er

tilgaengelige for Profibus.
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9-82 Definerede parametre (3)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er

tilgaengelige for Profibus.

9-83 Definerede parametre (4)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er

tilgaengelige for Profibus.

9-90 Andrede parametre (1)

Array [116]

Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformerparametre, der afviger fra fabriks-

indstillingen.

9-91 Andrede parametre (2)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformerparametre, der afviger fra fabriks-

indstillingen.

9-92 AEndrede parametre (3)

Array [116]

Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformerparametre, der afviger fra fabriks-

indstillingen.

9-94 Andrede parametre (5)

Array [116]
Ingen LCP-adresse

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformerparametre, der afviger fra fabriks-

indstillingen.

108 MG.20.04.01 - VLT® er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss



VLT® AQUA Drive Programming Guide M 2 Parameterbeskrivelse

2.11 Hovedmenu - CAN Fieldbus - Gruppe 10
2.11.1 10-** DeviceNet og CAN Fieldbus

Parametergruppe til DeviceNet CAN fieldbus parametre.

2.11.2 10-0* Feelles indstillinger

Parametergruppe til konfiguration af generelle CAN-fieldbus-optioner.

10-00 Can-protokol
Option: Funktion:
[1] * DeviceNet Viser den aktive CAN-protokol.

NB!
Optionerne afhaenger af den installerede option.

10-01 Valg af baud-hastighed

Option: Funktion:
Veelg transmissionshastighed for fieldbus. Valget skal svare til transmissionshastigheden for ma-
steren og de gvrige fieldbus-knuder.

[16] 10 Kbps

[17] 20 Kbps

[18] 50 Kbps

[19] 100 Kbps

[20] * 125 Kbps

[21] 250 Kbps

[22] 500 Kbps

[23] 800 Kbps

[24] 1000 Kbps

Range: Funktion:
63. N/A* [0 - 63. N/A] Valg af nodeadresse. Hver enkelt station, der er forbundet til det samme DeviceNet-netveerk, skal

have en entydig adresse.

10-05 Fejltzeller for udlaesningsafsendelse
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Viser antallet af transmissionsfejl i CAN-styringen, der er forekommet siden sidste opstart.

10-06 Fejltzeller for udlaesningsmodtagelse
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Viser, hvor mange modtagefejl, der er forekommet i CAN-styringen siden seneste opstart.

10-07 Afbrydelsesteeller for udlaesningsbus
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 255 N/A] Viser, hvor mange Bus Off-haendelser, der er forekommet siden seneste opstart.
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2.11.3 10-1* DeviceNet

Specifikke parametre til DeviceNet- fieldbus.

10-10 Procesdatatypevalg
Option: Funktion:

Veelg forekomst (telegram) til datatransmission. De tilgasengelige forekomster er afhaengige af ind-
stillingen af par. 8-10 Styreprofil.

N&r par. 8-10 Styreprofil er indstillet til [0], er FC-profil, par. 10-10 Procesdatatypevalg-optionerne
[0] og [1] tilgaengelige.

N&r par. 8-10 Styreprofil er indstillet til [5] ODVA, er optionerne [2] og [3] i par. 10-10 Procesda-
tatypevalg tilgeengelige.

Forekomsterne 100/150 og 101/151 er Danfoss-specifikke. Forekomsterne 20/70 og 21/71 er ODVA-
specifikke vekselstramsfrekvensomformerprofiler.

Se DeviceNet-betjeningsvejledningen for vejledning til telegramudveelgelse.

Bemaerk, at en aendring af denne parameter udfgres straks.

[0] * FOREK. 100/150

[1] FOREK. 101/151

[2] FOREKOMST 20/70

[3] FOREKOMST 21/71

Option: Funktion:

Veelg processen skriv data for I/0-enhedsforekomster 101/151. Elementerne [2] og [3] kan vaelges
fra denne array. Elementerne [0] og [1] fra denne array er faste.

[0] * Ingen

[302] Minimumreference

[303] Maksimumreference

[341] Rampe 1, rampe-op-tid

[342] Rampe 1, rampe-ned-tid

[351] Rampe 2, rampe-op-tid

[352] Rampe 2, rampe-ned-tid

[380] Jog-rampetid

[381] Kvikstop rampetid

[411] Motorhastighed, lav greense [O/
MIN]

[413] Motorhastighed, hgj greense [O/
MIN]

[416] Momentgraense for motordrift

[417] Momentgraense for generatordrift

[590] Digital & relaebusstyring

[593] Pulsudgang #27, busstyring

[595] Pulsudgang #29, busstyring

[597] Puls-ud #X30/6 busstyring

[653] Klemme 42, udgangsbusstyring

[663] Klemme X30/8, Udgangsbusstyring

[890] Bus-jog 1, hastighed

[891] Bus-jog 2, hastighed

[894] Busfeedback 1

[895] Busfeedback 2

[896] Busfeedback 3
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[1680] Fieldbus, CTW 1

[2013]

[2643] Klemme X42/7, Udgangsbusstyring

[2663] Klemme X42/11, Udgangsbusstyring

10-12 Laesning af procesdatakonf.
Option: Funktion:

[0] * Ingen

[895] Busfeedback 2

[1500] Driftstimer

[1502]  kWh-teeller

[1601] Reference [enhed]

[1603] Statusord

[1609] Tilpas. udlaes.

[1611]  Effekt [hp]

[1613] Frekvens

[1615] Frekvens [%]

[1617] Hastighed [O/MIN]

[1622] Moment [%]

[1627]

[1632] Bremseenergi /s

[1634] Kalepl.-temp.

[1638] SL-styreenh., tilstand

[1650] Ekstern reference

[1653] Digi pot-reference
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[1655] Feedback 2 [enhed]

[1660] Digital indgang

[1662] Analog indgang 53

[1664] Analog indgang 54

[1666] Digital udgang [bin]

[1668] Pulsindgang #33 [Hz]

[1670] Pulsudgang #29 [Hz]

[1672]  Teller A

[1675] Analog indg. X30/11

[1677] Analog udgang X30/8 [mA]

[1685] FC-port, CTW 1

[1691] Alarmord 2

[1693] Advarselsord 2

[1695] Ekst. statusord 2

[1830] Analog indg. X42/1

[1832] Analog indg. X42/5

[1834] Analog udg. X42/9 [V]

[1850]
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10-13 Advarselsparameter

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Viser et DeviceNet-specifikt advarselsord. Der er knyttet én bit til hver advarsel. Se DeviceNet-be-
tjeningsvejledningen (MG.33.DX.YY) for at fa flere oplysninger.

&

Betydning:

Bus ikke aktiv
Udtrykkelig forbindelses-timeout
1/O-forbindelse
Gentagelsesgraense ndet
Faktisk er ikke opdateret
CAN bus deaktiveret
I/O-sendefejl
Initialiseringsfejl

Ingen bus-forsyning

Bus deaktiveret

10 Fejl passiv

11 Fejladvarsel

12 Dobbelt MAC id-fejl

13 RX-kgoverlgb

14 TX-kgoverlgb

15 CAN-overlgb

VN UswN— ol

10-14 Netreference
Skrivebeskyttet fra LCP

Option: Funktion:

Veelg referencekilde i forekomst 21/71 og 20/70.
[0] * Ikke aktiv Aktiverer reference via analoge/digitale indgange.
[1] Aktiv Aktiverer reference via fieldbus.

10-15 Netstyring
Skrivebeskyttet fra LCP

Option: Funktion:

Veelge styrekilde i forekomst 21/71 og 20/70.
[o] * Ikke aktiv Aktiverer styring via analoge/digitale indgange.
[1] Aktiv Aktiver styring via fieldbus.

2.11.4 10-2* COS-filtre

Parametre til konfiguration af COS-filterindstillinger.

10-20 COS-filter 1
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Indtast veerdien for COS-filter 1 for at klarggre filtermasken til statusordet. Under drift i COS (Chan-
ge-Of-State) sgrger den funktion for at frafiltrere bit fra det statusord, der ikke skal sendes, hvis
bittene aendrer sig.

10-21 COS-filter 2
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Indtast veerdien for COS-filter 2 for at klarggre filtermasken til Main Actual Value. Under drift i COS
(Change-of-state) sgrger denne funktion for at frafiltrere bit i Main Actual Value, der ikke skal sen-

des, hvis de aendrer sig.
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10-22 COS-filter 3

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Indtast vaerdien for COS-filter 3 for at klarggre filtermasken til PCD 3. Under drift i COS (Change-
Of-State) sgrger denne funktion for at frafiltrere bit i PCD 3, der ikke skal sendes, hvis bittene aendrer
sig.

10-23 COsS-filter 4

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Indtast vaerdien for COS-filter 4 for at klarggre filtermasken til PCD 4. Under drift i COS (Change-
Of-State) sgrger denne funktion for at frafiltrere bit i PCD 4, der ikke skal sendes, hvis bittene aendrer
sig.

2.11.5 10-3* Parameteradgang

Parametergruppe, der giver adgang til indekserede parametre og definition af programmeringssetup.

10-30 Array-indeks
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 255 N/A] Viser array-parametre. Denne parameter er kun gyldig, hvis der er installeret en DeviceNet-fieldbus.

10-31 Gem datavaerdier
Option: Funktion:

Parameterveerdier, der er aendret via DeviceNet, gemmes ikke automatisk i den permanente hu-
kommelse. Anvend denne parameter til at aktivere en funktion, der lagrer alle parameterveerdier i
den permanente hukommelse EEPROM, s& aendrede parameterveerdier bevares ved nedlukning.

[0] * Ikke aktiv Deaktiverer den permanente hukommelsesfunktion.

[1] Gem alle opseetninger Gemmer alle parameterveerdier fra aktivt setup i den permanente hukommelse. Valget returneres
til Ikke aktiv [0], ndr alle veerdierne er gemt.

[2] Gem alle opsaetninger Gemmer alle parameterveerdier for alle opsaetninger i den permanente hukommelse. Valget retur-
nerer til indstillingen Zkke aktiv [0], nér alle parameterveerdier er gemt.

10-32 DeviceNet-revision
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Viser DeviceNet-revisionsnummeret. Denne parameter bruges til oprettelse af EDS-filen.

10-33 Gem altid

Option: Funktion:

[0] * Ikke aktiv Deaktiverer permanent lagring af data.

[1] Aktiv Gemmer parameterdata, der er modtaget via DeviceNet i permanent EEPROM-hukommelse som
standard.

10-39 Devicenet F-parametre

Array [1000]
Ingen LCP adgang

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Denne parameter benyttes til at konfigurere frekvensomformeren via DeviceNet og generere EDS-
filen.
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2.12 Hovedmenu - Smart Logic - Gruppe 13
2.12.1 13-** Prog.- Funktioner Prog. funktioner

Smart Logic Control (SLC) er egentlig en raekke brugerdefinerede handlinger (se par. 13-52 SL styreenh.-handling [x]), som afvikles af SLC, nér den
tilknyttede brugerdefinerede haendelse (se par. 13-51 SL styreenhed.-haendelse [x]) evalueres som SAND af SLC. Haendelser og Aandlinger nummereres
og kaades sammen parvis. Det betyder, at ndr haendelse [0] er opfyldt (f&r vaerdien SAND), udferes handling [0]. Herefter evalueres betingelserne for
haendelse[1], og hvis de evalueres som SAND, udfgres handling [1] osv. Der evalueres kun en enkelt Azendelse ad gangen. Hvis en haendelse evalueres
som FALSK, sker der ingenting (i SLC) i det aktuelle scanningsforlgb, og ingen andre haendelser vil blive evalueret. Det betyder, at ndr SLC starter,
evalueres haendelse [0] (og kun Aaendelse [0]) ved hvert scanningsforlgb. Kun ndr Aaendelse [0] evalueres som SAND, udfarer SLC handling [0] og
pdbegynder evaluering af haendelse [1] Det er muligt at programmere fra 1 til 20 Azendelser og handlinger.

N&r den sidste hzendelse/handling er udfert, starter sekvensen forfra fra Aaendelse [0/ handling [0]. T illustrationen vises et eksempel med tre haendelser/

handlinger:

Start- 130BA062.13
event P13-01

Tilstand 1

Haendelse 1/
Handling 1

Tilstand 2
Heaendelse 2/
Handling 2

Stop-
event P13-02

\\ Stop-
\event P13-02

Tilstand 4

Hzendelse 4/
Handling 4

Tilstand 3

Haendelse 3/
Handling 3

/
/
s
- /Stop-
event P13-02

Start og standsning af SLC:

SLC startes og standses ved at veelge aktiv [1] eller jkke aktiv [0] i par. 13-00 SL styreenh.-tilstand. SLC starter altid i tilstand 0 (hvis den evaluerer
heaendelse [0]). SLC starter, ndr Starthaendelse (defineret i par. 13-01 Starthaendelse) evalueres som SAND (forudsat at Aktiv [1] er valgt i par. 13-00 SL
styreenh.-tilstand). SLC standser, ndr Stopheendelse (par. 13-02 Stophaendelse) er SAND. par. 13-03 Nulstil SLC nulstiller alle SLC-parametre og pabe-
gynder programmering fra bunden.

2.12.2 13-0* SLC-indstillinger

Anvend SLC-indstillingerne til at aktivere, deaktivere og nulstille Smart Logic Control.

13-00 SL styreenh.-tilstand

Option: Funktion:
[0] * Ikke aktiv Deaktiverer Smart Logic Controller.
[1] Aktiv Aktiverer Smart Logic Controller.

13-01 Starthaendelse
Option: Funktion:
Veelg det booleske udtryk (SAND eller FALSK), der skal aktivere Smart Logic Control.

[0] * FALSK Angiver den faste veerdi af FALSK i den logiske regel.
[1] SAND Angiver den faste vaerdi SAND i den logiske regel.
[2] Karer Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
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[3]
(4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]

[10]
[11]

[12]

[13]
[14]
[15]
[16]

[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]

[39]

[40]

[41]

116

Inden for omré&det
P& reference
Momentgraense
Stregmgraense

Uden for strgmomr.
Under I lav

Over I hgj

Uden for hast.-omr.

Under hastighed lav
Over hastighed hgj

Udenf. tilbagef.omr.
Under tilbagef. lav
Over tilbagef. lav

Termisk advarsel
Netf. uden for omr.
Reversering
Advarsel

Alarm (trip)

Alarm (tripl8s)
Sammenligner 0
Sammenligner 1
Sammenligner 2
Sammenligner 3
Logisk regel 0
Logisk regel 1
Logisk regel 2
Logisk regel 3
Digital indgang DI18
Digital indgang DI19
Digital indgang DI27
Digital indgang DI29
Digital indgang DI32
Digital indgang DI33

Startkommando

Frekv.-omf. stands

Nulst trip

M VLT® AQUA Drive Programming Guide

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Anvender resultatet af sammenligner 0 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 1 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 2 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 3 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 0 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 1 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 2 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 3 i den logiske regel.
Anvender veerdien af DI18 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI19 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI27 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI29 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI32 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI33 i den logiske regel (hgj=SAND).

Denne haendelse er SAND, hvis frekvensomformeren startes uanset metode (enten via digital ind-
gang, fieldbus eller andet).

Denne haendelse er SAND, hvis frekvensomformeren er standset eller szettes i frilgb uanset metode
(enten via en digital indgang, fieldbus eller andet).

Denne haendelse er SAND, hvis frekvensomformeren er trippet (men ikke tripldst), og der trykkes
pé nulstillingsknappen.
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[42]

[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]

[61]

Auto-nulst. trip

OK-tast
Resettast
Venstretast
Hgjretast
Optast
Ned-tast
Sammenlign 4
Sammenlign 5
Logikregel 4

Logikregel 5

Danfiss

Haendelsen er SAND, hvis frekvensomformeren er trippet (men ikke tripldst), og der sendes en

2 Parameterbeskrivelse

automatisk nulstilling.
Denne handelse er SAND, hvis der trykkes p& OK-tasten pd LCP.
Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd nulstillingstasten pa LCP.

Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd venstre-tasten pd LCP.

Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd hgjre-tasten pd LCP.
Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd op-tasten pd LCP.
Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes p& ned-tasten pd LCP.
Anvender resultatet af sammenligner 4 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sasmmenligner 5 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 4 i den logiske regel.

Anvender resultatet af den logiske regel 5 i den logiske regel.

13-02 Stophaendelse

Option:

[oy*
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]

[10]
[11]

[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]

[22]

FALSK

SAND

Karer

Inden for omr&det
P4 reference
Momentgraense
Strgmgraense

Uden for strgmomr.
Under I lav

Over I hgj

Uden for hast.-omr.

Under hastighed lav
Over hastighed hgj
Udenf. tilbagef.omr.
Under tilbagef. lav
Over tilbagef. lav
Termisk advarsel
Netf. uden for omr.
Reversering
Advarsel

Alarm (trip)

Alarm (tripl&s)

Sammenligner 0

Funktion:
Veelg det booleske udtryk (SANDT el. FALSK), der skal deaktivere Smart Logic Control.

Angiver den faste veerdi af FALSK i den logiske regel.
Angiver den faste vaerdi SAND i den logiske regel.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for flere oplysninger.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Anvender resultatet af sammenligner 0 i den logiske regel.
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[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]

[74]
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Sammenligner 1
Sammenligner 2
Sammenligner 3
Logisk regel 0
Logisk regel 1
Logisk regel 2
Logisk regel 3

SL timeout 0

SL timeout 1

SL timeout 2

Digital indgang DI18
Digital indgang DI19
Digital indgang DI27
Digital indgang DI29
Digital indgang DI32
Digital indgang DI33

Startkommando

Frekv.-omf. stands

Nulst trip

Auto-nulst. trip

OK-tast
Resettast
Venstretast
Hgjretast
Optast
Ned-tast
Sammenlign 4
Sammenlign 5
Logikregel 4
Logikregel 5
SL-timeout 3
SL-timeout 4
SL-timeout 5
SL-timeout 6

SL-timeout 7

M VLT® AQUA Drive Programming Guide

Anvender resultatet af sammenligner 1 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 2 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 3 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 0 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 1 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 2 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 3 i den logiske regel.
Anvender resultatet af teeller 0 i den logiske regel.

Anvender resultatet af teeller 1 i den logiske regel.

Anvender resultatet af teeller 2 i den logiske regel.

Anvender veerdien af DI18 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI19 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI27 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI29 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI32 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI33 i den logiske regel (hgj=SAND).

Denne haendelse er SAND, hvis frekvensomformeren startes uanset metode (enten via digital ind-
gang, fieldbus eller andet).

Denne haendelse er SAND, hvis frekvensomformeren er standset eller szettes i frilgb uanset metode
(enten via en digital indgang, fieldbus eller andet).

Denne haendelse er SAND, hvis frekvensomformeren er trippet (men ikke tripldst), og der trykkes
pad nulstillingsknappen.

Haendelsen er SAND, hvis frekvensomformeren er trippet (men ikke tripldst), og der sendes en
automatisk nulstilling.

Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd OK-tasten p& LCP.
Denne handelse er SAND, hvis der trykkes p& nulstillingstasten pd LCP.
Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd venstre-tasten pa LCP.
Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd hgjre-tasten pd LCP.
Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes pd op-tasten pd LCP.
Denne haendelse er SAND, hvis der trykkes p& ned-tasten pd LCP.
Anvender resultatet af sammenligner 4 i den logiske regel.

Anvender resultatet af sammenligner 5 i den logiske regel.

Anvender resultatet af den logiske regel 4 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 5 i den logiske regel.
Anvender resultatet af teeller 3 i den logiske regel.

Anvender resultatet af teeller 4 i den logiske regel.

Anvender resultatet af teeller 5 i den logiske regel.

Anvender resultatet af teeller 6 i den logiske regel.

Anvender resultatet af teeller 7 i den logiske regel.

MG.20.04.01 - VLT® er et registreret varemeaerke tilhgrende Danfoss



VLT® AQUA Drive Programming Guide M 2 Parameterbeskrivelse

[80] No Flow

[81] Tgr pumpe

[82] Slut p& kurve

[83] Kilremsbrud

Option: Funktion:

[0] * Nulstil ikke SLC Bevarer programindstillinger i alle gruppe 13 parametre (13-*).
[1] Nulstil SLC Nulstiller alle gruppe 13 parametre (13-*) til fabriksindstillingerne.

2.12.3 13-1* Sammenlignere

Sammenlignere anvendes til sammenligning af kontinuerlige variabler (dvs. udgangsfrekvens, udgangsstrgm, analog indgang osv.) med fastsatte, for-
uddefinerede veerdier. Derudover sammenlignes digitale vaerdier med fastsatte tidsveerdier. Se forklaring i par. 13-10 Sammenligner, operand. Sam-
menlignere evalueres én gang i hvert enkelt scanningsforlgb. Anvend resultatet (SAND eller FALSK) direkte. Alle parametre i denne parametergruppe er
array-parametre med indeks 0 til 5. Veelg indeks 0 for at programmere sammenligner 0, vaelg indeks 1 for at programmere sammenligner 1 osv.

13-10 Sammenligner, operand

Array [4]

Option: Funktion:
Vzelg den variabel, som sammenligneren skal overvage.

[0] * DEAKTIVERET

[1] Reference

[2] Feedback

[3] Motorhastighed

[4] Motorstrgm

[5] Motor moment

[6] Motoreffekt

[7] Motorspaending

[8] DC-linkspaending

[9] Term. motor

[10] Term VLT

[11] Kalepladetemp.

[12] Analog indgang AI53

[13] Analog indgang AI53

[14] Analog indg. AIFB10

[15] Analog indg. AIS24V

[17] Analog indgang AICCT

[18] Pulsindgang FI29

[19] Pulsindgang FI33

[20] Alarmnummer

[30] Teeller A

[31] Teeller B
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13-11 Sammenligner, operator

Array [6]

Option: Funktion:

[0] * < Veelg < [0], ndr resultatet af evalueringen skal vaere SAND under forudszetning af, at den variabel,
der er valgt i par. 13-10 Sammenligner, operand, er mindre end den faste veerdi i
par. 13-12 Sammenligner, veerdi. Resultatet er FALSK, hvis den variabel, der er valgt i
par. 13-10 Sammenligner, operand, er stgrre end den faste veerdi i par. 13-12 Sammenligner, vaer-
/A

[1] = (lig med) Veelg = [1], for at resultatet af evalueringen skal vaere SAND under forudsaetning af, at den variabel,
der er valgt i par. 13-10 Sammenligner, operand, omtrent svarer til den faste veerdi i
par. 13-12 Sammenligner, vaerdi.

[2] > Veelg > [2] for inverteret logik i optionen < [0].

13-12 Sammenligner, vaerdi

Array [6]
Range: Funktion:
0 N/A* [-100000.000 - 100000.000 N/A]  Indtast 'udlgserniveauet' for den variabel, der overvdges af denne sammenligner. Dette er en array-

parameter, der indeholder sammenlignerveerdierne fra 0 til 5.

2.12.4 13-2* Timere

Denne parametergruppe indeholder samtlige parametre.

Resultatet (SAND eller FALSK) fra timere kan anvendes direkte til at definere en haendelse (se par. 13-51 SL styreenhed.-haendelse, eller som boolesk
indgang i en /ogisk regel (se par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1, par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2 eller par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3). En timer er
kun FALSK, ndr den startes af en handling (dvs. Start timer 1 [29]), og kun indtil timervaerdien, der er angivet i denne parameter, er udigbet. Derefter
bliver den SAND igen.

Alle parametre i denne parametergruppe er array-parametre med indeks O til 2. Veelg indeks 0 for at programmere Timer 0, veelg indeks 1 for at

programmere Timer 1 osv.

13-20 Timer for SL-styreenhed

Array [3]
Range: Funktion:
0.000 N/A* [0.000 - 0.000 N/A] Indtast veerdien, s& den definerer varigheden af FALSK-udgangen fra den programmerede timer.

En timer er kun FALSK, n8r den startes af en handling (dvs. Start-timer 1 [29]), og kun indtil time-
rveerdien er forlgbet.
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2.12.5 13-4* Logikregler

2 Parameterbeskrivelse

Kombiner op til tre booleske indgangssignaler (SAND/FALSK-signaler) fra timere, sammenlignere, digitale indgange, statusbit og haendelser vha. logik-

operatorerne OG, EL. og IKKE. Vaelg boolesk indgangssignal for beregningen i par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1, par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2 og

par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3. Definer de operatorer, der skal bruges til logisk sammensaetning af de valgte indgangssignaler i par. par. 13-41 Logisk

regel, operator 1 og par. 13-43 Logisk regel, operator 2.

Beregningsprioritering

Resultaterne af par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1, par. 13-41 Logisk regel, operator 1 og par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2 beregnes fgrst. Resultatet

(SAND/FALSK) af denne beregning kombineres med indstillingerne i par. 13-43 Logisk regel, operator 2 og par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3, hvilket

giver logikreglens endelige resultat (SAND/FALSK).

13-40 Logisk regel, boolesk 1

Array [6]
Option:
[o] *

(1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
(9]

[10]
[11]

[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]

[27]

FALSK

SAND

Karer

Inden for omr&det
P4 reference
Momentgraense
Strgmgraense

Uden for strgmomr.
Under I lav

Over I hgj

Uden for hast.-omr.

Under hastighed lav
Over hastighed hgj
Udenf. tilbagef.omr.
Under tilbagef. lav
Over tilbagef. lav
Termisk advarsel
Netf. uden for omr.
Reversering
Advarsel

Alarm (trip)

Alarm (triplds)
Sammenligner 0
Sammenligner 1
Sammenligner 2
Sammenligner 3
Logisk regel 0

Logisk regel 1

Funktion:
Angiver den faste veerdi af FALSK i den logiske regel.

Angiver den faste vaerdi SAND i den logiske regel.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.

Se parametergruppe 5-3* for en detaljeret beskrivelse.
Anvender resultatet af ssmmenligner 0 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 1 i den logiske regel.
Anvender resultatet af sammenligner 2 i den logiske regel.
Anvender resultatet af ssmmenligner 3 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 0 i den logiske regel.

Anvender resultatet af den logiske regel 1 i den logiske regel.
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[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

[80]
[81]
[82]
[83]

122

Logisk regel 2
Logisk regel 3

SL timeout 0

SL timeout 1

SL timeout 2

Digital indgang DI18
Digital indgang DI19
Digital indgang DI27
Digital indgang DI29
Digital indgang DI32
Digital indgang DI33

Startkommando

Frekv.-omf. stands

Nulst trip

Auto-nulst. trip

OK-tast
Resettast
Venstretast
Hgjretast
Optast
Ned-tast
Sammenlign 4
Sammenlign 5
Logikregel 4
Logikregel 5
SL-timeout 3
SL-timeout 4
SL-timeout 5
SL-timeout 6
SL-timeout 7

No Flow
Tar pumpe
Slut pd kurve

Kilremsbrud

M VLT® AQUA Drive Programming Guide

Anvender resultatet af den logiske regel 2 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 3 i den logiske regel.
Anvender resultatet af tzeller 0 i den logiske regel.

Anvender resultatet af teeller 1 i den logiske regel.

Anvender resultatet af tzeller 2 i den logiske regel.

Anvender veerdien af DI18 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI19 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI27 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI29 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI32 i den logiske regel (hgj=SAND).
Anvender veerdien af DI33 i den logiske regel (hgj=SAND).

Denne logiske regel er SAND, hvis frekvensomformeren startes uanset metode (enten vid digital
indgang, fieldbus eller andet).

Denne logiske regel er SAND, hvis frekvensomformeren standses eller saettes i frilgb uanset metode
(enten via digital indgang, fieldbus eller andet).

Denne logiske regel er SAND, hvis frekvensomformeren er trippet (men ikke tripldst), og der trykkes
pé& reset-knappen.

Denne logiske regel er SAND, hvis frekvensomformeren er trippet (men ikke trip-18st), og der afgives
en automatisk nulstilling.

Denne logiske regel er SAND, hvis der trykkes p& OK-tasten pd LCP.
Denne logiske regel er SAND, hvis der trykkes pd Reset-tasten pd LCP.
Denne logiske regel er SAND, hvis der trykkes pd venstre-tasten pd LCP.
Denne logiske regel er SAND, hvis der trykkes pd hgjre-tasten p& LCP.
Denne logiske regel er SAND, hvis der trykkes pa op-tasten pa LCP.
Denne logiske regel er SAND, hvis der trykkes pa ned-tasten i LCP.
Anvender resultatet af sammenligner 4 i den logiske regel.

Anvender resultatet af sammenligner 5 i den logiske regel.

Anvender resultatet af den logiske regel 4 i den logiske regel.
Anvender resultatet af den logiske regel 5 i den logiske regel.
Anvender resultatet af teeller 3 i den logiske regel.

Anvender resultatet af teeller 4 i den logiske regel.

Anvender resultatet af teeller 5 i den logiske regel.

Anvender resultatet af teeller 6 i den logiske regel.

Anvender resultatet af teeller 7 i den logiske regel.
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13-41 Logisk regel, operator 1

Array [6]
Option:

[oy =
[1]
[2]
[3]
4]
[5]
(6]
[7]
(8]

Funktion:

Veelg den farste logiske operator, der skal bruges pé& de booleske indgange fra par. 13-40 Logisk

regel, boolesk 1 og par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2.
[13 -XX] angiver den booleske indgang fra par. 13-*.

2 Parameterbeskrivelse

DEAKTIVERET Ignorerer par. , par. 13-43 Logisk regel, operator 2 og par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3.
oG Evaluerer udtrykket [[13-40] OG [13-42].

ELLER Evaluerer udtrykket [13-40] ELLER[13-42].

OG IKKE Evaluerer udtrykket [13-40] OG IKKE [13-42].

ELLER IKKE Evaluerer udtrykket [13-40] ELLER IKKE [13-42].

IKKE OG Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] OG [13-42].

IKKE ELLER Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER [13-42].

IKKE OG IKKE Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] OG IKKE [13-42].

IKKE ELLER IKKE Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER IKKE [13-42].

13-42 Logisk regel, boolesk 2

Array [6]
Option:

[or*
[1]
[2]
[3]
(4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]

Funktion:

Veelg det andet booleske indgangssignal (SAND el. FALSK) til brug i den valgte logikregel.

Se par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1 for flere oplysninger om mulighederne og funktionerne.

FALSK

SAND

Karer

Inden for omradet
P4 reference
Momentgraense
Strgmgraense

Uden for strgmomr.
Under I lav

Over I hgj

Uden for hast.-omr.
Under hastighed lav
Over hastighed hgj
Udenf. tilbagef.omr.
Under tilbagef. lav
Over tilbagef. lav
Termisk advarsel
Netf. uden for omr.
Reversering
Advarsel

Alarm (trip)

Alarm (tripl&s)
Sammenligner 0

Sammenligner 1
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[24] Sammenligner 2

[26] Logisk regel 0

[28] Logisk regel 2

[30] SL timeout 0

[32] SL timeout 2

[34] Digital indgang DI19

[36] Digital indgang DI29

[38] Digital indgang DI33

[40] Frekv.-omf. stands

[42] Auto-nulst. trip

[44] Resettast

[46] Hgjretast

[48] Ned-tast

[51] Sammenlign 5

[61] Logikregel 5

[71] SL-timeout 4

[73] SL-timeout 6

[80] No Flow

[82] Slut pd kurve
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13-43 Logisk regel, operator 2

Funktion:

Veelg den anden logiske operator, der skal anvendes pd den booleske indgang, der er beregnet i
par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1, par. 13-41 Logisk regel, operator 1 og par. 13-42 Logisk regel,
boolesk 2, og den booleske indgang, der kommer fra par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2.

[13-44], angiver den booleske indgang pd par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3.

[13-40/13-42] angiver den booleske indgang, der er beregnet i par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1,
par. 13-41 Logisk regel, operator 1 og par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2. DEAKTIVERET [0] (fa-
briksindstilling). Veelg denne option for at ignorere par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3.

Array [6]

Option:

[o] * DEAKTIVERET
[1] 0G

[2] ELLER

[3] OG IKKE

[4] ELLER IKKE
[5] IKKE 0G

[6] IKKE ELLER
[7] IKKE OG IKKE
[8] IKKE ELLER IKKE

13-44 Logisk regel, boolesk 3

Array [6]
Option:

[or*
[1]
(2]
[3]
(4]
[5]
[6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
(18]
[19]
[20]
[21]
[22]

Funktion:

Veelg det tredje booleske indgangssignal (SAND el. FALSK) til brug i den valgte logikregel.

Se par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1 for flere oplysninger om mulighederne og funktionerne.

FALSK

SAND

Karer

Inden for omradet
P4 reference
Momentgraense
Strgmgraense

Uden for strgmomr.
Under I lav

Over I hgj

Uden for hast.-omr.
Under hastighed lav
Over hastighed hgj
Udenf. tilbagef.omr.
Under tilbagef. lav
Over tilbagef. lav
Termisk advarsel
Netf. uden for omr.
Reversering
Advarsel

Alarm (trip)

Alarm (tripl&s)

Sammenligner 0
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[24] Sammenligner 2

[26] Logisk regel 0

[28] Logisk regel 2

[30] SL timeout 0

[32] SL timeout 2

[34] Digital indgang DI19

[36] Digital indgang DI29

[38] Digital indgang DI33

[40] Frekv.-omf. stands

[42] Auto-nulst. trip

[44] Resettast

[46] Hgjretast

[48] Ned-tast

[51] Sammenlign 5

[61] Logikregel 5

[71] SL-timeout 4

[73] SL-timeout 6

[80] No Flow

[82] Slut pd kurve
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2.12.6 13-5* Tilstande

Parametre til programmering af Smart Logic Controller.

13-51 SL styreenhed.-hzendelse
Array [20]

Option: Funktion:

[0]* FALSK

[2] Kgrer

[4] P& reference

[6] Strgmgraense

[8] Under I lav

[10] Uden for hast.-omr.

[12] Over hastighed hgj

[14] Under tilbagef. lav

[16] Termisk advarsel

[18] Reversering

[20] Alarm (trip)

[22] Sammenligner 0

[24] Sammenligner 2

[26] Logisk regel 0

[28] Logisk regel 2

[30] SL timeout 0

[32] SL timeout 2

[34] Digital indgang DI19

[36] Digital indgang DI29

[38] Digital indgang DI33
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[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]
[80]
[81]
[82]
[83]

Startkommando
Frekv.-omf. stands
Nulst trip
Auto-nulst. trip
OK-tast
Resettast
Venstretast
Hgjretast
Optast
Ned-tast
Sammenlign 4
Sammenlign 5
Logikregel 4
Logikregel 5
SL-timeout 3
SL-timeout 4
SL-timeout 5
SL-timeout 6
SL-timeout 7
No Flow

Tar pumpe
Slut pd kurve

Kilremsbrud

Danfiss
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13-52 SL styreenh.-handling

Array [20]
Option:

[or*
[1]
[2]

[3]
[4]
[5]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]

[16]

128

DEAKTIVERET
Ingen handling

Veelg opseetn. 1
Veelg opseetn. 2
Veelg opseetn. 3

Veelg opsaetn. 4

Veelg preset-ref. 0
Veelg preset-ref. 1
Veelg preset-ref. 2
Veelg preset-ref. 3
Veelg preset-ref. 4
Veelg preset-ref. 5

Veelg preset-ref. 6

Funktion:

Veelg den handling, der svarer til SLC-haendelsen. Handlinger udfgres, ndr den tilsvarende haendelse

(defineret i par. 13-51 SL styreenhed.-haendelse) evalueres som sand. Der kan veelges fglgende

handlinger:

AEndrer aktivt setup (par. 0-10 Aktiv opsaetning til '1'.

AEndrer aktivt setup (par. 0-10 Aktiv opsaetning) til '2'.

AEndrer aktivt setup (par. 0-10 Aktiv opsaetning) til '3'.

AEndrer aktivt setup (par. 0-10 Aktiv opsaetning) til '4'. Hvis opsaetningen aendres, kombineres op-

saetningen med andre opsaetningskommandoer fra enten de digitale indgange eller via en fieldbus.

Veelger preset-reference 0.
Veelger preset-reference 1.
Veelger preset-reference 2.
Veelger preset-reference 3.
Veelger preset-reference 4.
Veelger preset-reference 5.

Veelger preset-reference 6.
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[17] Veelg preset-ref. 7 Veelger preset-reference 7. Hvis den aktive preset-reference aendres, kombineres den med andre
preset-referencekommandoer fra enten de digitale indgange eller via en fieldbus.

[18] Veelg rampe 1 Veelger rampe 1

[19] Veelg rampe 2 Veelger rampe 2

[22] Kar Afgiver en startkommando til frekvensomformeren.

[23] Ker baglaens Afgiver en start reverseret-kommando til frekvensomformeren.

[24] Stop Afgiver en stopkommando til frekvensomformeren.

[26] Dcstop Afgiver en DC stop-kommando til frekvensomformeren.

[27] Frilgb Frekvensomformeren skifter straks til frilgb. Alle stopkommandoer, herunder frilgbskommandoen,
standser SLC.

[28] Fastfrys udgang Fastfryser frekvensomformerens udgangsfrekvens.

[29] Starttimer 0 Starter timer 0, se par. 13-20 7imer for SL-styreenhed for flere oplysninger.

[30] Starttimer 1 Starter timer 1, se par. 13-20 7imer for SL-styreenhed for flere oplysninger.

[31] Starttimer 2 Starter timer 2, se par. 13-20 7imer for SL-styreenhed for flere oplysninger.

[32] Indst. dig. udg. A lav Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 1' er lav (ikke aktiv).

[33] Indst. dig. udg. B lav Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 2' er lav (ikke aktiv).

[34] Indst. dig. udg. C lav Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 3' er lav (ikke aktiv).

[35] Indst. dig. udg. D lav Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 4' er lav (ikke aktiv).

[36] Indst. dig. udg. E lav Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 5' er lav (ikke aktiv).

[37] Indst. dig. udg. F lav Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 6' er lav (ikke aktiv).

[38] Indst. dig. udg. A hgj Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 1' er hgj (lukket).

[39] Indst. dig. udg. B hgj Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 2' er hgj (lukket).

[40] Indst. dig. udg. C hgj Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 3' er hgj (lukket).

[41] Indst. dig. udg. D hgj Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 4' er hgj (lukket).

[42] Indst. dig. udg. E hgj Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 5' er hgj (lukket).

[43] Indst. dig. udg. F hgj Enhver udgang, hvor der er valgt 'digital udgang 6' er hgj (lukket).

[60] Nulstil teeller A Nulstiller teeller A til nul.

[61] Nulstil teller B Nulstiller teeller A til nul.

[70] Starttimer 3 Starter timer 3, se par. 13-20 7imer for SL-styreenhed for en detaljeret beskrivelse.

[71] Starttimer 4 Starter timer 4, se par. 13-20 7imer for SL-styreenhed for en detaljeret beskrivelse.

[72] Starttimer 5 Starter timer 5, se par. 13-20 7imer for SL-styreenhed for en detaljeret beskrivelse.

[73] Starttimer 6 Starter timer 6, se par. 13-20 Timer for SL-styreenhed for en detaljeret beskrivelse.

[74] Starttimer 7 Starter timer 7, se par. 13-20 7imer for SL-styreenhed for en detaljeret beskrivelse.

[80] Sleep mode
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2.13 Hovedmenu - Specielle funktioner - Gruppe 14
2.13.1 14-** Spec. Funkt.

Parametergruppe til konfiguration af specielle frekvensomformerfunktioner.

2.13.2 Vekselretterkobling 14-0%*

Parametre til konfiguration af vekselretterkoblingen.

14-00 Koblingsmgnster

Option: Funktion:

Veelg switchmgnster: 60° AVM eller SFAVM.
[0] * 60 AVM
[1] SFAVM

14-01 Koblingsfrekvens
Option: Funktion:

Veelg vekselretterens koblingsfrekvens. Ved aendring af koblingsfrekvensen kan eventuelle akustiske
stgjgener fra motoren minimeres.

NB!

Frekvensomformerens udgangsfrekvensveerdi kan aldrig antage en veerdi, der er
hgjere end 1/10 af switchfrekvensen. N&r motoren kgrer, justeres switchfrekven-
sen i par. 14-01 Koblingsfrekvens, indtil motoren er s stgjsvag som muligt. Se
0gsé par. 14-00 Koblingsmenster og afsnittet Derating.

[0] 1,0 kHz
[1] 1,5 kHz
[2] 2,0 kHz
[3] 2,5 kHz
[4] 3,0 kHz
[5] 3,5 kHz
[6] 4,0 kHz
[71 5,0 kHz
[8] 6,0 kHz
[9] 7,0 kHz
[10] 8,0 kHz
[11] 10,0 kHz
[12] 12,0 kHz
[13] 14,0 kHz
[14] 16,0 kHz

14-03 Overmodulation

Option: Funktion:

[0] Ikke aktiv Veelger ikke overmodulering for udgangsspaendingen for at undgd momentrippelstrgm p& motor-
akslen.

[1] * Aktiv Overmoduleringsfunktionen genererer en ekstra spaending pa op til 8 % af Umaks udgangsspaending

uden overmodulering, hvilket resulterer i et ekstra moment pd 10-12 % i midten af oversynkronin-
tervallet (fra 0 % ved nominel hastighed op til ca. 12 % ved dobbelt nominel hastighed).
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14-04 PWM tilfaeldig

Option: Funktion:
[o] * Ikke aktiv Ingen aendring for den akustiske motorkoblingsstgj.
[1] Aktiv Undersgger den akustiske motorkoblingsstgj fra en klar ringetone til en mindre bemaerkelsesveerdig

"hvid" stgj. Dette opnds ved knapt og tilfaeldigt at aendre synkroniteten af den pulsvidde, udgangs-
faserne modulerer ved.

2.13.3 14-1* Netforsyn. On/Off

Parametre til konfiguration af overvadgning og handtering af netfejl.

14-10 Netfejl

Option: Funktion:

[oy*

[1]

[3]

[4]

Veelg den funktion, som frekvensomformeren skal reagere pd, ndr graensen, der er indstillet i
par. 14-11 Netspaending ved netfejl er ndet, eller ndr der aktiveres en Netfeji, inverteret-komman-
do via en af de digitale indgange (par. 5-1%*).

Ingen funkt Den energi, som er tilbage i kondensatorbatteriet, vil blive brugt til at "drive" motoren, men vil blive
afladet.
Kont. nedrampn. Frekvensomformeren vil udfgre en kontrolleret nedrampning. par. 2-10 Bremsefunktion skal ind-

stilles til jkke aktiv[0].

Frilsb Vekselretteren slukker, og kondensbatteriet tager backup af styrekortet og sikrer derefter en hur-
tigere genstart, nér netspaendingen omkobler (ved effekt-zag).

Kinetisk backup Frekvensomformeren fortseetter med at kgre ved at kontrollere hastigheden for motorens regene-
rative funktion ved at bruge systemets inertimoment, s& lzenge der er tilstraekkeligt med energi.

NB!
Du opndr den bedste effekt ved en kontrolleret nedrampning og kinetisk backup ved at indstille par. 1-03 Momentkarakteristikker til

Kompressor [0] eller Variabelt moment [1] (automatisk energioptimering ma ikke veere aktiv).

= — = DC-spending
Udgangshastighed o/min

/ Overspendingsstyreniveau

Par 14-11

Net J

Tllustration 2.2: Kontrolleret nedrampning - kort netfejl. Nedrampning til standsning efterfulgt af en oprampning til referencen.
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Tllustration 2.3: Kontrolleret nedrampning, laengere netfejl. Nedrampning s& langt som energien i systemet ggr det muligt, hvorefter motoren

kgres i frilgb.

= = = DC-spending
Udgangshastighed o/min

1308T108.10

Overspandingsstyreniveau
—
==k

Par 14-11

Net T

Tllustration 2.4: Kinetisk backup, kort netfejl. Ker igennem s8 laenge energien i systemet ggr det muligt.

= — = DC-spwnding
= Udgangshastighed o/min

130RTINN N

Overspandingsstyreniveau

Par 14-11 -_

Net A

Tllustration 2.5: Kinetisk backup, lzengere netfejl. Motoren kgres i frilgb, sd snart energien i systemet er for lav.

= = = DC-spanding
Udgangshastighed o/min

1308T100.10

| Overspandingsstyreniveau —

Par 14-11 S I

N 1

N 1

~
S 1
5 1
Tid

Net

14-11 Netspaending ved netfejl

Range:
342, v*

[180 - 600 V]

Funktion:
Denne parameter definerer, ved hvilken graensespaending den valgte funktion i par. 14-10 Netfej/

skal aktiveres.

14-12 Funktion ved netubalance

Option:

[or*
[1]
(2]
[3]

132

Trip
Advarsel
Deaktiveret

Derate

Funktion:
Drift under alvorlig netubalance forkorter motorens levetid. Tilstanden er alvorlig, hvis motoren
kontinuerligt betjenes naer den nominelle belastning (f.eks. en pumpe eller ventilator, der kgrer ved

naesten fuld hastighed).
Hvis der registreres en alvorlig ubalance i netforsyningen:

Veelg 7rip [0] for at trippe frekvensomformeren.
Veelg Advarse/[1] for at afgive en advarsel.
Veelg Deaktiveret [2] for ingen handling.

Veelg Derate [3] for at derate frekvensomformeren.
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2.13.4 14-2* Nulstilling af trip

Parametre til konfiguration af hdndtering af automatisk nulstilling, szerlig hdndtering af trip og selvtest eller initialisering af styrekort.

14-20 Nulstillingstilstand

Option: Funktion:
[0] Manuel nulstilling
[1] Autonulstilling x 1
[2] Autonulstilling x 2
[3] Autonulstilling x 3
[4] Autonulstilling x 4
[5] Autonulstilling x 5
[6] Autonulstilling x 6
[71 Autonulstilling x 7
[8] Autonulstilling x 8
[9] Autonulstilling x 9

[10] * Autonulstilling x 10

[11] Autonulstilling x 15
[12] Autonulstilling x 20
[13] Uendelig auto-nulstilling Veelg nulstillingsfunktionen efter et trip. Efter nulstilling er genstart af frekvensomformeren mulig.

Veelg Manuel nulstilling [0] for at gennemfgre nulstilling via [RESET]-tasten eller via de digitale
indgange.

Veelg Autonulstilling x 1...x20[1]-[12] for at gennemfgre mellem én og tyve automatiske nulstillinger
efter trip.

Veelg Uendelig auto-nulstilling [13] for fortsat nulstilling efter trip.

NB!

Motoren kan starte uden varsel. Hvis det specificerede antal af AUTONULSTIL-
LINGER nés inden for 10 minutter, skifter frekvensomformeren til tilstanden
Manuel nulstilling [0]. N&r Manuel nulstilling er gennemfgrt, stiller opsaetningen
i par. 14-20 tilbage til det oprindelige valg. Hvis antallet af autonulstillinger ikke
nds inden for 10 minutter, eller hvis Manuel nulstilling gennemfgres, nulstilles den
interne taeller for AUTONULSTILLINGER.

14-21 Automatisk genstarttid

Range: Funktion:

10 s* [0 - 600 s] Indtast tidsintervallet fra trip-tidspunktet til aktivering af den automatiske nulstillingsfunktion. Den-
ne parameter er aktiv, ndr par. 14-20 Nulstillingstilstand er indstillet til Automatisk nulstilling [1] -
[13].
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14-22 Driftstilstand

Option: Funktion:

Anvend denne parameter til at angive normal drift, til at udfgre tests eller til at initialisere alle pa-
rametre undtagen par. 15-03 Anta/ indkoblinger, par. 15-04 Antal overtemperaturer og
par. 15-05 Antal overspaendinger. Denne funktion er kun aktiv, ndr effekten overfgres til frekvens-
omformeren og omvendt (effekt on-effekt off).

[o] * Normal drift Veelg Normal drift [0] ved normal betjening af frekvensomformeren med motoren i den valgte ap-
plikation.
[1] Styrekorttest Veelg Styrekorttest [1] for at kontrollere de analoge og digitale indgange og udgange samt styre-

spaendingen pd +10 V. Denne test kraever tilslutning af et teststik med interne tilslutninger.
Benyt fglgende procedure til styrekorttesten:

1. Veelg Styrekorttest [1].

2. Afbryd netforsyningen, og afvent, at lyset i displayet forsvinder.

3.  Indstiller kontakter S201 (A53) og S202 (A54) = 'ON' /.

4, Isaet teststikket (se nedenfor).

5. Slut til netforsyningen.

6.  Foretag diverse test.

7. Resultaterne vises pd LCP, og frekvensomformeren skifter til en uendelig slgjfe.

8.  par. 14-22 Driftstilstand indstilles automatisk til normal drift. Udfgr en effektcyklus for at
starte i Normal drift efter en styrekorttest.

Hvis testen er OK:
LCP-udlzesning: styrekort OK.
Afbryd netforsyningen, og fjern teststikket. Den grgnne indikatorlampe pd styrekortet lyser.

Hvis testen ikke er OK:

LCP -udlzesning: styrekort I/O-fejl.

Udskift frekvensomformeren eller styrekortet. Den rgde indikatorlampe pd styrekortet teendes. For-
bind/gruppér falgende klemmer som vist nedenfor for at teste stikkene: (18 - 27 - 32), (19 - 29 -
33) og (42 - 53 - 54).

37

O[S
OCtuz
=)
oo
20
OIS
oOo[s
oJe)

55

O Ol&

CO[Z
Olf
O

130BA314.10

[2] Initialisering Veelg Initialisering [2] for at nulstille alle parameterveerdier til fabriksindstillingerne, undtagen par.
par. 15-03 Antal indkoblinger, par. 15-04 Antal overtemperaturer og par. 15-05 Antal overspaen-
dinger. Frekvensomformeren nulstiller under nzeste opstart.
par. 14-22 Driftstilstand vender ogsa tilbage til fabriksindstillingen Normal drift [0].

[3] Boot-tilstand
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14-25 Trip-forsinkelse ved momenegraense
Range: Funktion:

60 s* [0 - 60 s] Indtast momentgraense-tripforsinkelsen i sekunder. Nar udgangsmomentet har ndet momentgraen-
serne (par. 4-16 Momentgraense for motordrift og par. 4-17 Momentgraense for generatordrift),
udlgses en advarsel. Nar denne advarsel er til stede i hele det tidsrum, der fremgér af denne para-
meter, tripper frekvensomformeren. Deaktiver tripforsinkelsen ved at indstille parameteren til 60

sek = Ikke aktiv. Termisk frekvensomformerovervégning vil fortsat veere aktiv.

14-26 Tripforsinkelse ved vekselretterfejl

Range: Funktion:

0. s* [0-355] N&r frekvensomformeren registrerer en overspaending i det fastlagte tidsrum, udlgses trip efter den
indstillede tid.

Range: Funktion:

0 N/A* [-2147483647 - 2147483647 N/A] Kun til servicebrug.

2.13.5 Stremgraensestyring, 14-3*

Frekvensomformeren har en indbygget strgmgraensestyring, som aktiveres, ndr motorstrgmmen og dermed momentet bliver stgrre end de moment-
graenser, der er indstillet i par. 4-16 og 4-17.

N&r strgmgraensen er n&et ved motorisk eller regeneratorisk drift, forsgger frekvensomformeren hurtigst muligt at komme under de indstillede moment-
graenser uden at miste kontrollen over motoren.

Mens strgmstyringen er aktiv, kan frekvensomformeren kun stoppes ved at indstille en digital indgang til Frileb inverteret [2] eller Frilob og nulstilling
inverteret. [3]. Signaler p& klemme 18 til 33 vil ikke veere aktive, fgr frekvensomformeren ikke laengere er teet pd strgmgraensen.

Ved at anvende en digital indgang, der er indstillet til Frilob inverteret 2] eller Frilob og nulstilling inverteret, [3] vil motoren ikke bruge rampe-ned-tiden,
idet frekvensomformeren Igber frit.

14-30 Stregmgreensestyreenh., prop.-forst.

Range: Funktion:

100 %* [0 - 500 %] Indtast veerdien for stremgraensestyreenhedens proportionalforstaerkning. Valg af en hgj veerdi far
styreenheden til at reagere hurtigere. En for hgj indstilling ggr styreenheden ustabil.

14-31 Strgmgreensestyreenh., integr.-tid
Range: Funktion:

0.020 s* [0.002 - 2.000 s] Styrer integrationstiden for stramgraensen. Hvis den indstilles til en lav veerdi, reagerer styreenhe-
den hurtigere. En for lav indstilling ggr styringen ustabil.

14-32 Current Lim Ctrl, Filter Time

Range: Funktion:
26.0 ms*  [1.0 - 100.0 ms]
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2.13.6 Energioptimering, 14-4*
Parametre til justering af energioptimeringsniveauet i tilstandene Variabelt moment (VT) og Automatisk energioptimeringstilstand (AEO).

Automatisk energioptimering er kun aktiv, hvis par. 1-03 Momentkarakteristik, er indstillet til enten Auto-energioptimering. CT [2] eller Auto-energiopti-
mering. VT[3].

14-40 VT-niveau

Range: Funktion:

66 %* [40 - 90 %] Indtast motormagnetiseringsniveauet ved lav hastighed. Valg af en lav vaerdi reducerer energitabet
i motoren, men reducerer ogsd belastningskapaciteten.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

14-41 Mindste magnetisering for AEO

Range: Funktion:

40. %* [40 - 75 %] Indtast den mindste acceptable magnetisering for AEO. Valg af en lav veerdi reducerer energitab i
motoren, men kan ogsd reducere modstandsdygtigheden over for pludselige belastningsaendringer.

14-42 Mindste AEO-frekvens

Range: Funktion:

10 Hz* [5 - 40 Hz] Indtast den mindste frekvens, den automatiske energioptimering (AEO) skal veere aktiv ved.
14-43 Motor-Cosphi

Range: Funktion:

0.66* [0.40 - 0.95] Cos(phi)-saetpunktet indstilles automatisk for at opnd optimal AEO-ydeevne under AMA. Denne pa-

rameter bgr normalt ikke aendres. I visse situationer kan det imidlertid vaere ngdvendigt at indtaste
en ny veerdi til finjustering.

2.13.7 14-5* Miljg

Disse parametre er medvirkende til, at frekvensomformeren kan kgre under specielle miljgmaessige forhold.

Option: Funktion:
[0] Ikke aktiv
[1]* Aktiv Veelg Aktiv[1], s8 frekvensomformeren kan overholde EMC-standarderne.

Veelg kun Deaktiveret [0], nér frekvensomformeren forsynes fra en isoleret netkilde, dvs. it-netkil-
de . I denne tilstand afbrydes de interne RFI-kapaciteter (filterkondensatorer) mellem chassiset og
RFI-filterkredslgbet for at undgd skader pd mellemkredsen og reducere kapacitetsstrammen pd jord
(i henhold til IEC 61800-3).

14-52 Ventilatorstyring

Option: Funktion:
Veelg minimumhastighed p& hovedventilator.
[o] * Auto Veelg Auto [0] for kun at kgre ventilatoren, nér frekvensomformerens indvendige temperatur er

inden for omrddet +35 °C til cirka +55 °C. Ventilatoren kerer ved lav hastighed ved +35 °C og ved
fuld hastighed ved ca. +55 °C.

[1] On 50%
[2] On 75%
[3] On 100%
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14-53 Vent.overv.
Option: Funktion:

Veelg, hvordan frekvensomformeren skal reagere, hvis der registreres en ventilatorfejl.

[0] Deaktiveret
[1] * Advarsel
[2] Trip

2.13.8 14-6* Auto-derate

Denne gruppe indeholder parametre til derating af frekvensomformeren i tilfselde af hgj temperatur.

14-60 Funktion ved overtemperatur

Option: Funktion:
[0] Trip
[1] * Derate Hvis enten kgleplade- eller styrekorttemperaturen overstiger en programmeret temperaturgraense,

aktiveres en advarsel. Hvis temperaturen stiger yderligere, skal det veelges, om frekvensomforme-
ren skal trippe (tripldst) eller derate udgangsstrgmmen.

Trip[0]: Frekvensomformeren tripper (tripldst) og genererer en alarm. Der skal gennemfgres taend/
sluk for at nulstille alarmen, men genstart af motoren tillades ikke, for kglepladetemperaturen er
faldet til under alarmgraensen.

Derate[1]: Hvis den kritiske temperatur overskrides, bliver udgangsstremmen reduceret, indtil den
tilladte temperatur er net.

2.13.9 Intet trip ved overbelastning af vekselretter

1 visse pumpesystemer er frekvensomformeren ikke skaleret korrekt til at levere den kraevede strgm pad alle punkter i driftens flow-/lgftehgjdekarakteristik.
P& disse punkter kraever pumpen hgjere strgm end frekvensomformerens nominelle strem. Frekvensomformeren kan levere 110 % af den nominelle
strgm kontinuerligt i 60 sekunder. Hvis den fortsat er overbelastet, vil frekvensomformeren trippe (hvilket f&r pumpen til at standse ved frilgb) og afgive
en alarm.

TSUBALTL U
Strem

% af nominel

11

105

100

2002 . Tid
Vckscl- ©nskar skrom>1 1
retter-

belastnings-

lm
|
taeller |:: -L——;b-—JLJL_—Jx—Qr___-

Advarsel Advarsel

90.7

Det kan veere hensigtsmaessigt at kare pumpen med reduceret hastighed i en periode, hvis det ikke er muligt at kare kontinuerligt med den kraevede
kapacitet.

Veelg Funkt. ved vekselretteroverbel. par. 14-61 Funkt. ved vekselretteroverbel. for at reducere pumpehastigheden automatisk, indtil udgangseffekten
er under 100 % af den nominelle strgm (indstillet i par. 14-62 Vekselret. overbelast. deratingstrom).
Funkt. ved vekselretteroverbel. er et alternativ til at lade frekvensomformeren trippe.
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Frekvensomformeren ansldr belastningen af effektdelen ved hjeelp af en vekselretterbelastningsteeller, som fordrsager en advarsel ved 98 % og en
nulstilling af advarslen ved 90 %. Ved vaerdien 100 % tripper frekvensomformeren og afgiver en alarm.
Status for teelleren fremg@r af par. 16-35 Termisk inverterbelastning.

Hvis par. 14-61 Funkt. ved vekselretteroverbel., er indstillet til Derate, reduceres pumpehastigheden, ndr teelleren overstiger 98, og forbliver reduceret,
indtil taelleren kommer under 90,7.

Hvis par. 14-62 Vekselret. overbelast. deratingstrom er indstillet til f.eks. 95 %, vil en konstant overbelastning f& pumpehastigheden til at svinge mellem
veerdier svarende til 110 % og 95 % af frekvensomformerens nominelle udgangsstrgm.

14-61 Funktion ved vekselretteroverbelastning

Option: Funktion:
[0] Trip
[1] * Derate Bruges i tilfeelde af stadig overbelastning i forhold til temperaturgraenserne (110 % i 60 sek.).

Veelg 7rip [0] for at f& frekvensomformeren til at trippe og afgive en alarm eller Derate [1] for at
reducere pumpehastigheden for at mindske belastningen pd effektdelen og lade den kgle ned.

14-62 Vekselret. overbelast. deratingstrom
Range: Funktion:

95 %* [50 - 100 %] Angiver det gnskede strgmniveau (i % af frekvensomformerens nominelle udgangsstrgm) ved kgrsel
med reduceret pumpehastighed, efter at belastningen pa frekvensomformeren har overskredet den
acceptable graense (110 % i 60 sek.).

2.14 Hovedmenu - Oplysninger om frekvensomformeren - Gruppe 15

2.14.1 15-** Apparatinfo.

Parametergruppe med oplysninger om frekvensomformeren, sdsom driftsdata, hardwarekonfiguration og softwareversioner.

2.14.2 15-0* Driftsdata

Parametergruppe indeholdende driftsdata som f.eks. driftstimer, kWt-teellere, opstarter osv.

15-00 Driftstimer

Range: Funktion:
0 h* [0 - 2147483647 h] Se hvor mange timer frekvensomformeren har kert. Veerdien gemmes, nér frekvensomformeren
slukkes.

15-01 Korte timer
Range: Funktion:

0 h* [0 - 2147483647 h] Viser, hvor mange timer, motoren har kgrt. Nulstil teelleren i par. 15-07 Nulstil tzller for korte
timer. Vaerdien gemmes, ndr frekvensomformeren slukkes.

15-02 kWh-tezeller
Range: Funktion:

0 kWh* [0 - 2147483647 kWh] Registrering af motorens effektforbrug som en middelvaerdi over en time. Nulstil teelleren i
par. 15-06 Reset kWh-tzeller.

15-03 Antal indkoblinger
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Se det antal gange, frekvensomformeren har vaeret startet op.
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15-04 Antal overtemperaturer
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Se det antal frekvensomformer-temperaturfejl, der er opstdet.

15-05 Antal oversp=endinger

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Se antallet af overspaendinger, der har veeret pd frekvensomformeren.

15-06 Reset kWh-tzeller

Option: Funktion:

[0] * Nulstil ikke Veelg Nulstil ikke [0], hvis nulstilling af kWh-tzelleren ikke gnskes.

[1] Nulstil teeller Veelg Nulstil [1], og tryk p8 [OK]-tasten for at nulst. kWh-teelleren (se par. 15-02 kWh-teller).
NB!

Nulstillingen gennemfgres ved at trykke pd [OK].

15-07 Nulstil teeller for kgrte timer

Option: Funktion:
[0] * Nulstil ikke Veelg Nulstil ikke [0], sdfremt nulstilling af Kgrte timer ikke gnskes.
[1] Nulstil teeller Veelg Mulstil taellef1], og tryk p& [OK]-tasten for at nulstille teelleren for driftstimer

(par. 15-01 Korte timer) og par. 15-08 Antal startertil nul (se ogsd par. 15-01 Korte timer).

15-08 Antal starter
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Dette er udelukkende en udlaesningsparameter. Teelleren viser antal starter og standsninger forar-
saget af en normal start/stop-kommando og/eller ved aktivering/afbrydelse af sleep mode.

NB!
Denne parameter nulstilles, ndr par. 15-07 Nulstil taeller for kerte timer nulstilles.

2.14.3 15-1* Datalogindstillinger

Dataloggen muliggar kontinuerlig logging af op til 4 datakilder (par. 15-10 Logging-kilde) ved individuelle hastigheder (par. 15-11 Logging-interval). Der
benyttes en udligserhandling (par. 15-12 Udlaserhaendelse) og et udigservindue (par. 15-14 Prover for udioser) til at starte og standse logfgringen betinget.

15-10 Logging-kilde

Array [4]

Veelg, hvilke variabler der skal logges.
Ingen
[1600] Styreord
[1601] Reference [enhed]
[1602] Reference %
[1603] statusord
[1610] Effekt [kW]
[1611] Effekt [Hk]
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[1613] Frekvens

[1616] Moment [Nm]

[1618] Termisk belastning af motor

[1630] DC link-spaending

[1633] Bremseenergi/2 min

[1635] Termisk apparatbelastning

[1652] Feedback [enhed]

[1655] Feedback 2 [enhed]

[1659] Tilpasset seetpunkt

[1662] Analog indgang 53

[1665] Analog udgang 42 [mA]

[1675] Analog indg. X30/11

[1677] Analog udgang X30/8 [mA]

[1691] Alarmord 2

[1693] Advarselsord 2

[1695] Udv. statusord 2

[1821] Analog indg. X42/3

[1823] Analog udg. X42/7 [mA]

[1825] Analog udg. X42/11 [mA]

15-11 Logging-interval
Range: Funktion:
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15-12 Udlgserhandelse
Option: Funktion:

[0]1* FALSK

[2] Kgrer

4] P& reference

[6] Strgmgraense

[8] Under I lav

[10] Uden for hast.-omr.

[12] Over hastighed hgj

[14] Under tilbagef. lav

[16] Termisk advarsel

[18] Reversering

[20] Alarm (trip)

[22] Sammenligner 0

[24] Sammenligner 2

[26] Logisk regel 0

[28] Logisk regel 2

[33] Digital indgang DI18

[35] Digital indgang DI27

[37] Digital indgang DI32

[50] Sammenlign 4

[60] Logikregel 4
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15-13 Logging-tilstand

Option: Funktion:
[o] * Log altid Veelg Log altid [0] for fortsat logfaring.
[1] Log 1 x v. trig.sign. Veelg Log 1 x v. trig.sign. [1] for betinget start- og stop-logging vha. par. par. 15-12 Udlegserhaen-

delse og par. par. 15-14 Prover for udloser.

15-14 Prgver for udlgser
Range: Funktion:

50 N/A* [0 - 100 N/A] Indtast procentveerdien af samtlige prgver fgr en udlgserhaendelse, som skal bevares i loggen. Se
0gsd par. 15-12 Udlpserhaendelse og par. 15-13 Logging-tilstand.

2.14.4 15-2* Baggrundslogbog

Se op til 50 datalogbgger via array-parametrene i denne parametergruppe. For alle parametre i gruppen, er [0] de seneste data og [49] de zeldste data.
Data logges hver gang en Aaendelse forekommer (ikke at forveksle med SLC-haendelser). Haendelser er i denne sammenhaeng defineret som en aendring
pd et af folgende omrader:

1. Digital indgang

2 Digitale udgange (overvages ikke i denne softwareversion)
3. Advarselsord

4 Alarmord

5.  Statusord

6.  Styreord

7. Udvidet statusord

Heendelserlogfgres med vaerdi og tidsstempel i msek. Tidsintervallet mellem to haendelser afhaenger af, hvor ofte Aaendelser forekommer (maksimalt en
enkelt for hver scanning). Datalogfgringen er kontinuerlig, men hvis der forekommer en alarm, gemmes loggen, og veerdierne kan ses pa displayet. Denne
funktion er for eksempel nyttig ved udfgrelse af service efter trip. Se baggrundsloggen i denne parameter via den serielle kommunikationsport eller via
displayet.

15-20 Baggrundslogbog: Haendelse

Array [50]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Se de logfgrte haendelsestyper.

15-21 Baggrundslogbog: Vaerdi

Array [50]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Viser den logfgrte haendelses veerdi. Haendelsesveerdierne skal fortolkes i henhold til denne tabel:
Digital indgang Decimalveerdi. Se par. 16-60 Digital indgang for at fa en
beskrivelse efter konvertering til binzer vaerdi.
Digital udgang (overvages ikke i Decimalveerdi. Se par. 16-66 Digital udgang [bin] for at f&
denne softwareversion) en beskrivelse efter konvertering til binaer veerdi.
Advarselsord Decimalveerdi. Se par. 16-92 Advarselsord for at fa en be-
skrivelse.
Alarmord Decimalveerdi. Se par. 16-90 Alarmord for at f8 en beskri-
velse.
Statusord Decimalveerdi. Se par. 16-03 Statusord for at fa en beskri-
velse efter konvertering til binger veerdi.
Styreord Decimalveerdi. Se par. 16-00 Styreord for at fa en beskri-
velse.
Udvidet statusord Decimalveerdi. Se par. 16-94 Udv. statusord for at fa en
beskrivelse.
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15-22 Baggrundslogbog: Tid

Array [50]
Range: Funktion:
0 ms* [0 - 2147483647 ms] Viser, hvornr den logfgrte haendelse fandt sted. Tiden méles i ms siden start af frekvensomfor-

meren. Maks.-veerdien svarer til ca. 24 dage, hvilket betyder, at teelleren vil genstarte pd nul efter
denne tidsperiode.

2.14.5 15-3* Alarm-log

Parametrene i denne gruppe er array-parametre, hvor der kan vises op til 10 fejllog'er. [0] er den seneste registrerede log, og [9] er den zeldste.
Fejlkoderne, veerdierne og tidsstemplerne er tilgeengelige for samtlige optegnede data.

15-30 Alarm-log: Fejlkode

Array [10]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Se fejlkoden, og sl& betydningen op i kapitlet Fejlsagning.

15-31 Alarm-log: Veerdi

Array [10]
Range: Funktion:
0 N/A* [-32767 - 32767 N/A] Viser en ekstra beskrivelse af fejlen. Denne parameter benyttes overvejende i kombination med

alarm 38 'intern fejl'.

15-32 Alarm-log: Klokkeslaet

Array [10]
Range: Funktion:
0 s* [0 - 2147483647 s] Viser tidspunktet, hvor den optegnede hzendelse opstod. Tiden males i sekunder fra frekvensom-

formerens start.

2.14.6 15-4* Apparatident.

Parametre indeholdende skrivebeskyttede oplysninger om frekvensomformerens hardware- og softwarekonfiguration.

15-40 FC-type
Option: Funktion:

Viser frekvensomformertypen. Udlaesningen er identisk med VLT AQUA Drive-seriens effektfelt i
typekodedefinitionen, tegn 1-6.

15-41 Effektdel
Option: Funktion:

Viser frekvensomformertypen. Udlaesningen er identisk med VLT AQUA Drive-seriens effektfelt i
typekodedefinitionen, tegn 7-10.

15-42 Speending
Option: Funktion:

Viser frekvensomformertypen. Udlaesningen er identisk med VLT AQUA Drive-seriens effektfelt i
typekodedefinitionen, tegn 11-12.

15-43 Softwareversion

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser den kombinerede softwareversion (eller 'pakkeversion') bestdende af effekt- og styringssoft-
ware.
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15-44 Bestilt typekodestreng
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Se den typekodestreng, der kan anvendes ved genbestilling af frekvensomformeren i den oprinde-
lige konfiguration.

15-45 Faktisk typekodestreng
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser den faktiske typekodestreng.

15-46 Apparatbestillingsnummer
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser det ottecifrede bestillingsnummer, der bruges til genbestilling frekvensomformeren i den op-
rindelige konfiguration.

15-47 Effektkortbestillingsnr.
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser bestillingsnummeret pd effektkortet.

15-48 LCP-id-nr.
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser identifikationsnummeret p& LCP.

15-49 SW-id, styrekort
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser versionsnummeret pd styrekortets software.

15-50 SW-id, effektkort
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser versionsnummeret pd effektkortets software.

15-51 Apparatserienummer
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser frekvensomformerens serienummer.

15-53 Effektkortserienr.
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser serienummeret pé effektkortet.

2.14.7 15-6* Optionsident.

Denne skrivebeskyttede parametergruppe indeholder information om hardware- og softwarekonfiguration for optionerne, der er installeret i port A, B,
C0 og C1.

15-60 Option monteret

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser den installerede optionstype.

15-61 Optionens SW-version
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser den installerede options softwareversion.
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15-62 Optionsbestillingsnr.
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser bestillingsnummeret pd de installerede optioner.

15-63 Optionsserienr.
Range: Funktion:
0 N/A* [0 -0 N/A] Viser serienummeret p& den installerede option.

2.14.8 15-9* Parameterinfo

Parameterlister

15-92 Definerede parametre

Array [1000]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren. Listen slutter med 0.

15-93 Madificerede parametre

Array [1000]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Viser en liste over de parametre, der er blevet sendret i forhold til deres fabriksindstilling. Listen

slutter med 0. Andringer er maske ikke synlige, fgr op til 30 sekunder efter implementering.

15-99 Parameter, metadata

Array [23]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter indeholder data, der anvendes af MCT10-softwarevaerktgjet.

2.15 Hovedmenu - Dataudlaesninger - Gruppe 16
2.15.1 16-** Dataudlaesninger

Parametergruppe til dataudlaesninger, f.eks. faktiske referencer, spaendinger, styring, alarm, advarsel og statusord.

2.15.2 16-0* Generel status

Parametre til aflaesning af den generelle status, f.eks. den beregnede reference, det aktive styreord og status.

16-00 Styreord

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Viser det styreord, der sendes fra frekvensomformeren via den serielle kommunikationsport i Hex-
kode.

16-01 Reference [enhed]

Range: Funktion:

0.000 Refe- [-999999.000 - 999999.000 Refe- Viser de aktuelle referencevaerdier, der er péfgrt pd impuls- el. analogbasis i apparatet som fglge
renceFeed- renceFeedbackUnit] af konfigurationsvalget i par. 1-00 Konfigurationstilstand (Hz, Nm el. O/MIN).

backUnit*
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16-02 Reference %
Range: Funktion:

.0 % -200.0 - 200.0 % iser den totale reference. Den samlede reference er summen af digital, analog, preset, bus, fastfrys
0.0 %* [-200.0 - 200.0 %] Viser den totale refi Dy lede ref f digital I t, bus, fastfi
referencer samt catch-up og slow-down.

16-03 Statusord

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Viser det statusord, der sendes fra frekvensomformeren via den serielle kommunikationsport i Hex-
kode.

16-05 Vigtigste faktiske vaerdi [%]
Range: Funktion:

.00% -100.00% - 100.00% iser det to-byte-ord, der blev sendt sammen med statusordet til busmasteren for at rapportere
0.00%* [-100.00% - 100.00%] Viser d b d, der bl d d det til b f
den primaere faktiske veerdi. Se detaljeret beskrivelse i betjeningsvejledning Profibus MG.33.CX.YY.

16-09 Tilpas. udiaes.

Range: Funktion:

0.00 Cu- [-999999.99 - 999999.99 Custom- Viser de brugerdefinerede udlaesninger, der er defineret i par. 0-30 Enhed for tijpasset udleesning,
stomRea- ReadoutUnit] par. 0-31 Tijpasset udlaes. min.vaerdiog par. 0-32 Tilpasset udlaes. maks.vaerdi.

doutUnit*

2.15.3 16-1* Motorstatus

Parametre til afleesning af motorens statusvaerdier.

16-10 Effekt [kW]
Range: Funktion:

0.00 kW* [0.00 - 10000.00 kW] Se motoreffekten i kW. Den viste veerdi beregnes p& grundlag af den faktiske motorspaending og
motorstrgmmen. Veerdien filtreres, hvilket betyder at der kan gd ca. 30 ms fra en indgangsvaerdi
aendres, til dataudlaesningsvaerdierne aendres.

16-11 Effekt [hp]
Range: Funktion:

.00 hp .00 - .00 hp e motoreffekten i hk. Den viste vaerdi beregnes pé& grundlag af den faktiske motorspaending og

0.00 hp* [0.00 - 10000.00 hp] S ffekten i hk. Den vi di b ] dlag af den faktisk di
motorstrgmmen. Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan gé ca. 30 ms fra en indgangsveerdi
aendres, til dataudlaesningsveerdierne aendres.

16-12 Motorspaending
Range: Funktion:

0.0 V* [0.0 - 6000.0 V] Viser motorspaendingen - en beregnet veerdi, der bruges til at styre motoren.

16-13 Frekvens
Range: Funktion:

0.0 Hz* [0.0 - 6500.0 Hz] Viser motorfrekvensen uden resonansdaempning.

16-14 Motorstrgm
Range: Funktion:

y .00 - d iser den aktuelle motorstrgm malt som en middelveerdi, . Veerdien filtreres, hvilket betyder,
0.00 A* [0.00 - 10000.00 A] Viser d ktuell 3l iddelvaerdi, IRMS. Veerdien fil hvilket betyd
at der kan gd ca. 30 ms fra en indgangsveerdi aendres, til dataudleesningsveerdierne eendres.
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16-15 Frekvens [%]
Range: Funktion:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Viser et to-byte-ord, som rapporterer den faktiske motorfrekvens (uden resonansdeempning) som
en procentdel (skala 0000-4000 hex) af par. 4-19 Maks. udgangsfrekvens. Indstil par. 9-16 PCD-
leesekonfiguration indeks 1 for at sende det med statusordet i stedet for MAV.

16-16 Moment [Nm]
Range: Funktion:

0.0 Nm* [-30000.0 - 30000.0 Nm] Viser den momentveerdi, der pafgres motorakslen, med fortegn. Der er ikke fuldstaendig linearitet
mellem 110 % motorstrgm og moment i forhold til det nominelle moment. Nogle motorer leverer
imidlertid mere end 160 % moment. Som fglge deraf afhaenger minimumvaerdien og maksimum-
veerdien af den maksimale motorstrgm og den anvendte motor. Veerdien filtreres, hvilket betyder,
at der kan ga ca. 1,3 sekunder, fra at en indgangsveerdi eendres, til dataudlaesningsvaerdien sendres.

16-17 Hastighed [O/MIN]
Range: Funktion:
0 RPM* [-30000 - 30000 RPM] Viser det faktiske O/MIN for motoren.

16-18 Termisk motorbelastning

Range: Funktion:

0 %* [0 - 100 %] Se den beregnede termiske belastning pd motoren. Udkoblingsgraensen er 100 %. Basis for bereg-
ningen er ETR elektronisk termisk overbelastning-funktionen, der er valgt i par. 1-90 7ermisk
motorbeskyttelse.

16-22 Moment [%]
Range: Funktion:

0 %* [-200 - 200 %] Dette er udelukkende en udlaesningsparameter.
Viser det faktiske ydede moment i procent af det nominelle moment baseret pd indstillingen af
motorstgrrelse og nominel hastighed i par. 1-20 Motoreffekt [kW] eller par. 1-21 Motoreffekt [HK]
og par. 1-25 Nominel motorhastighed.
Dette er veerdien, der overvages af Kilrembrudsfunktionen, der er indstillet i 22-6*.

2.15.4 16-3* Apparatstatus

Parametre til rapportering af frekvensomformerens status.
16-30 DC Link-speending
Range: Funktion:
0 V* [0 - 10000 V] Viser en malt veerdi. Vaerdien filtreres med en 30 ms tidskonstant.

16-32 Bremseenergi /s
Range: Funktion:
0.000 kW*  [0.000 - 10000.000 kW] Viser bremseeffekten, der tilfgres en ekstern bremsemodstand, udtrykt som en gjebliksvaerdi.

16-33 Bremseenergi /2 min
Range: Funktion:

0.000 kW*  [0.000 - 10000.000 kW] Viser bremseeffekten, der tilfgres til en ekstern bremsemodstand. Middeleffekten beregnes som et
gennemsnit over de seneste 120 sekunder.
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16-34 Kglepl.-temp.
Range: Funktion:

0cC* [0-255C] Viser frekvensomformerens kglepladetemperatur. Udkoblingsgraensen er 90 + 5 °C, og motoren
kobler ind igen ved 60 + 5 °C.

16-35 Termisk inverterbelastning
Range: Funktion:
0 %* [0 - 100 %] Viser vekselretterens belastning i procent.

16-36 Vekselret. nom. strom
Range: Funktion:

10.00 A* [0.01 - 10000.00 A] Viser vekselretterens nominelle strgm, som skal svare til den tilsluttede motors typeskiltdata. Da-
taene bruges til beregning af moment, motorbeskyttelse osv.

16-37 Vekselret. maks. strgm
Range: Funktion:

16.00 A* [0.01 - 10000.00 A] Viser vekselretterens maksimum strgm, som skal svare til den tilsluttede motors typeskiltdata. Da-
taene bruges til beregning af moment, motorbeskyttelse osv.

16-38 SL-styreenh,, tilstand
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 100 N/A] Viser tilstanden for haendelsen, der er under udfgrelse af SL-styreenheden.

16-39 Styrekorttemp.
Range: Funktion:
0cC* [0-100 C] Viser temperaturen pd styrekortet, angivet i °C.

16-40 Logging-buffer fuld
Option: Funktion:

Viser, om logging-bufferen er fuld (se par. 15-1*). Logging-bufferen bliver aldrig fuld, ndr
par. 15-13 Logging-tilstand er indstillet til Log altid [0].

(o] * Nej
[1] Ja

2.15.5 16-5* Ref. & feedb.

Parametre til rapportering af reference- og feedbackindgangssignaler.

16-50 Ekstern reference

Range: Funktion:
0.0 N/A* [-200.0 - 200.0 N/A] Viser den samlede referencesum af digital, analog, preset, bus, fastfrosset reference, catch-up og
slow-down.

16-52 Feedback [enhed]

Range: Funktion:

0.000 Pro- [-999999.999 - 999999.999 Pro- Se den resulterende feedbackveerdi efter behandling af Feedback 1-3 (se par. 16-54 Feedback 1
cessCtrlU-  cessCtrlUnit] [enhed], par. 16-55 Feedback 2 [enhed] og par. 16-56) i feedback-manageren.

i See par. 20-0% Feedback.

Veerdien begreenses af indstillingerne i par. 20-13 og par. 20-14. Enhederne som indstillet i
par. 20-12 Reference-/feedbackenhed.
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16-53 Digi pot-reference
Range: Funktion:
0.00 N/A*  [-200.00 - 200.00 N/A] Viser det digitale potentiometer bidrag til den faktiske reference.

16-54 Feedback 1 [enhed]
Range: Funktion:

0.000 Pro- [-999999.999 - 999999.999 Pro- F4 vist veerdien for Feedback 1, se par. 20-0* Feedback.
cessCtrlU-  cessCtrlUnit]
nit*

Veerdien begraenses af indstillingerne ipar. 20-13 Minimum Reference/Feedb. og par. 20-14 Maxi-
mum Reference/Feedb.. Enhederne som indstillet i par. 20-12 Reference-/feedbackenhed.

16-55 Feedback 2 [enhed]
Range: Funktion:

0.000 Pro- [-999999.999 - 999999.999 Pro- F3 vist vaerdien for Feedback 2, se par. 20-0* Feedback.
cessCtrlU-  cessCtrlUnit]
nit*

Veerdien begraenses af indstillingerne i par. 20-13 og par. 20-14. Enhederne som indstillet i
par. 20-12 Reference-/feedbackenhed.

16-56 Feedback 3 [enhed]
Range: Funktion:

0.000 Pro- [-999999.999 - 999999.999 Pro- F3 vist vaerdien for Feedback 3, se par. 20-0* Feedback.
cessCtrlU-  cessCtrlUnit]
nit*

Veerdien begraenses af indstillingerne i par. 20-13 Minimum Reference/Feedb. og par. 20-14 Maxi-
mum Reference/Feedb.. Enhederne som indstillet i par. 20-12 Reference-/feedbackenhed.

16-59 Tilpasset saetpunkt
Option: Funktion:

Se veerdien for det tilpassede saetpunkt i henhold til par. 20-29.

2.15.6 16-6* Indgange & udgange

Parametre til rapportering af digitale og analoge IO-porte.
16-60 Digital indgang
Range: Funktion:

0* [0-63] Viser signaltilstandene fra de aktive digitale indgange. Indgang 18 svarer for eksempel til bit 5. "0"
= INTET signal, "1" = tilsluttet signal.

Bit 0 Digital indgang, klemme 33

Bit 1 Digital indgang, klemme 32

Bit 2 Digital indgang, klemme 29

Bit 3 Digital indgang, klemme 27

Bit 4 Digital indgang, klemme 19

Bit 5 Digital indgang, klemme 18

Bit 6 Digital indgang, klemme 37

Bit 7 Digital indgang GP I/O-klemme X30/2
Bit 8 Digital indgang GP I/O-klemme X30/3
Bit 9 Digital indgang GP I/O-klemme X30/4
Bit 10-63 Reserveret til fremtidige klemmer
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16-61 Klemme 53, koblingsindstilling

Option: Funktion:
Viser indstillingen for indgangsklemme 53. Strgm = 0; Spaending = 1.
[o] * Strgm
[1] Spaending
[2] Pt 1000 [°C]
[3] Pt 1000 [°F]
[4] Ni 1000 [°C]
[5] Ni 1000 [°F]

16-62 Analog indgang 53
Range: Funktion:
0.000 N/A*  [-20.000 - 20.000 N/A] Viser den faktiske veerdi pd indgang 53.

16-63 Klemme 54, koblingsindstilling

Option: Funktion:
Viser indstillingen for indgangsklemme 54. Strgm = 0; Spaending = 1.
[0] * Strgm
[1] Speending
[21 Pt 1000 [°C]
[3] Pt 1000 [°F]
[4] Ni 1000 [°C]
[5] Ni 1000 [°F]

16-64 Analog indgang 54
Range: Funktion:
0.000 N/A* [-20.000 - 20.000 N/A] Viser den faktiske veerdi pd indgang 54.

16-65 Analog udgang 42 [mA]

Range: Funktion:
0.000 N/A* [0.000 - 30.000 N/A] Viser den faktiske vaerdi pd udgang 42 i mA. Den viste vaerdi afspejler valget i par. 6-50 Klemme
42, udgang.

16-66 Digital udgang [bin]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 15 N/A] Viser den binaere vaerdi for alle digitale udgange.

16-67 Frekvens indgang #29 [Hz]
Range: Funktion:
0* [0-0] Se den faktisk frekvensrate pd klemme 29.

16-68 Frekvens indgang #33 [Hz]
Range: Funktion:
0* [0-0] Se den faktisk frekvensrate p& klemme 33.

16-69 Pulsudgang #27 [Hz]
Range: Funktion:
0* [0-0] Viser den faktiske vaerdi for klemme 27 i digital udgangstilstand.
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16-70 Pulsudgang #29 [Hz]
Range: Funktion:

0* [0-0] Viser den faktiske vaerdi for impulser pd klemme 29 i digital udgangstilstand.

16-71 Relaeudgang [bin]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 511 N/A] Viser indstillingerne for samtlige relaeer.

Udleesningsvalg [P16-71]:
Relzeudgang [bin]: 00000 bin

OptionB-kort relze 09

OptionB-kort relae 08

OptionB-kort relae 07

Effektkort relee 02

Effektkort relee 01
130BA195.10

16-72 Teeller A
Range: Funktion:

0 N/A* [-2147483648 - 2147483647 N/A] Se den nuveerende veerdi for Teeller A. Teellere er nyttige som sammenligneroperand, se
par. 13-10 Sammenligner, operand.
Veerdien kan nulstilles eller sendres enten via digitale indgange (parametergruppe 5-1*) eller ved
hjeelp af en SLC-handling (par. 13-52 SL styreenh.-handling).

16-73 Teeller B

Range: Funktion:

0 N/A* [-2147483648 - 2147483647 N/A] Se den nuveerende veerdi for Teeller B. Teellere er nyttige som sammenligneroperand
(par. 13-10 Sammenligner, operand).
Veerdien kan nulstilles eller sendres enten via digitale indgange (parametergruppe 5-1*) eller ved
hjeelp af en SLC-handling (par. 13-52 SL styreenh.-handling).

16-74 Preecis stop-tzller
Option: Funktion:
[o] * -2147483648 - 2147483648 Returnerer den aktuelle tzellerveerdi for praecist stop-teelleren.

16-75 Analog indg. X30/11
Range: Funktion:
0.000 N/A*  [-20.000 - 20.000 N/A] Vis den faktiske vaerdi pd indgang X30/11 af MCB 101.

16-76 Analog indg. X30/12
Range: Funktion:
0.000 N/A* [-20.000 - 20.000 N/A] Se den faktiske veerdi p& indgang X30/12 MCB 101.

16-77 Analog udgang X30/8 [mA]
Range: Funktion:
0.000 N/A*  [0.000 - 30.000 N/A] Viser den faktiske veerdi pd udgang X30/8 i mA.
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2.15.7 16-8* Fieldbus & FC-port

styring
16-80 Fieldbus, CTW 1
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Viser to-byte-styreordet (CTW), der er modtaget fra busmasteren. Fortolkningen af styreordet af-

haenger af den installerede fieldbus-option og styreordsprofilen, der er valgt i par. 8-10 Styrepro-
fil.
Yderligere oplysninger findes i fieldbus-manualen.

16-82 Fieldbus-REF. 1
Range: Funktion:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Viser det to-byte-ord, der er sendt sammen med styreordet fra busmasteren for at indstille refe-
rencevaerdien.

Yderligere oplysninger findes i fieldbus-manualen.

16-84 Komm.-optionsstatusord
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Se det udvidede fieldbus-komm.-optionsstatusord.
Yderligere oplysninger findes i fieldbus-manualen.

16-85 FC-port, CTW 1

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Viser to-byte-styreordet (CTW), der er modtaget fra busmasteren. Fortolkningen af styreordet af-
haenger af den installerede fieldbus-option og den valgte styreordsprofil, valgt i par. 8-10 Styre-
profil.

16-86 FC-port, REF 1
Range: Funktion:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Viser to-byte-statusordet (STW), der er sendt til busmasteren. Fortolkningen af statusordet afhaen-
ger af den installerede fieldbusoption og styreordsprofilen, der er valgt i par. 8-10 Styreprofil.

2.15.8 16-9* Diagn.udlaesninger

Parametre, der viser alarm-, advarsels- og udvidede statusord.

16-90 Alarmord
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Viser det alarmord, som er sendt via den serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-91 Alarmord 2
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Viser det alarmord 2, der er sendt via den serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-92 Advarselsord
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Viser det advarselsord, der er sendt via den serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-93 Advarselsord 2
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Viser det advarselsord 2, der er sendt via den serielle kommunikationsport, i hex-kode.
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16-94 Udv. statusord

Range: Funktion:

16-95 Ekst. statusord 2

Range: Funktion:

16-96 Vedligeh.ord

Range: Funktion:
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2.16 Main Menu - Dataudlaesning 2 - Gruppe 18
2.16.1 18-0* Vedligeh.-log:

Denne gruppe indeholder de seneste 10 forebyggende vedligeholdelseslogger. Vedligeholdelseslog 0 er den seneste log, og vedligeholdelseslog 9 er den

ldste.
Ved at vaelge en af loggerne og trykke p& OK kan man finde vedligeholdelsesdel, handling og tidspunkt for forekomsten i par. 18-00 Vedligeh.-log: Del
— par. 18-03 Vedligeh.-log: Dato og tid.

Alarmlog-tasten p& LCP ggr det muligt at f& adgang til b&de alarmloggen og vedligeholdelsesloggen.
18-00 Vedligeh.-log: Del

Array [10]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Lokaliser betydningen af vedligeholdelsesdelen i beskrivelsen af par. 23-10 Vedligeholdelsesdel.

18-01 Vedligeh.-log: Handling

Array [10]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Lokaliser betydningen af vedligeholdelsesdelen i beskrivelsen af par. 23-11 Vedligeh. handling

18-02 Vedligeh.-log: Tid

Array [10]
Range: Funktion:
0s* [0 - 2147483647 s] Viser, hvorndr den logfgrte haendelse indtraf. Tiden méles i sekunder fra sidste opstart.

18-03 Vedligeh.-log: Dato og tid

Array [10]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser, hvorndr den logfgrte haendelse indtraf.

NB!
Dette kraever, at dato og tid er programmeret i par. 0-70 Indst. dato og tid.

Datoformatet afhaenger af indstillingen i par. 0-71 Datoformat, mens tidsformatet afhaenger af ind-
stillingen i par. 0-72 T7idsformat.

NB!

Frekvensomformeren er ikke udstyret med backup til urfunktionen, og indstillin-
gerne for dato/tid nulstilles til standardveaerdierne (2000-01-01 00:00) efter en
nedlukning, medmindre der er monteret et realtidsurmodul med backup. I
par. 0-79 Urfejler det muligt at programmere en afgivelse af en advarsel i tilfaelde
af, at uret ikke er indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning. Forkert indstilling af
uret vil pdvirke vedligeh.haendelsernes tidsstempler.

NB!
N&r der monteres et analog I/0 MCB 109-optionskort, medfglger et batteri-backup til dato og tid.
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18-30 Analog indg. X42/1

Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-20.000 - 20.000 N/A] Udlaesning af veerdien pd signalet, der er pafgrt kliemme X42/1 pé det analoge 1/O-kort.
Veerdienhederne, der vises p& LCP, vil svare til den tilstand, der er valgt i par. 26-00 Klemme X42/1,
Tilstand.

18-31 Analog indg. X42/3

Range: Funktion:

0.000 N/A* [-20.000 - 20.000 N/A] Udlaesning af veerdien pa signalet, der er pafgrt klemme X42/3 p& det analoge 1/0-kort.
Veerdienhederne, der vises pd LCP, vil svare til den tilstand, der er valgt i par. 26-01 Klemme X42/3,
Tilstand.

Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-20.000 - 20.000 N/A] Udlaesning af veerdien pd signalet, der er pafgrt kliemme X42/5 pé det analoge 1/O-kort.
Veerdienhederne, der vises p& LCP, vil svare til den tilstand, der er valgt i par. 26-02 Klemme X42/5,
Tilstand.

Range: Funktion:

0.000 N/A*  [0.000 - 30.000 N/A] Udlaesning af veerdien pd signalet, der er pafgrt kliemme X42/7 pé det analoge 1/O-kort.

Den viste veerdi afspejler valget i par. 26-40 Klemme X42/7 udgang.

18-34 Analog udg. X42/9 [V]
Range: Funktion:

0.000 N/A*  [0.000 - 30.000 N/A] Udlzesning af veerdien pd signalet, der er péfgrt klemme X42/9 pad det analoge I/O-kort.
Den viste veerdi afspejler valget i par. 26-50 Klemme X42/9 udgang.

18-35 Analog udg. X42/11 [V]

Range: Funktion:

0.000 N/A*  [0.000 - 30.000 N/A] Udlaesning af veerdien pd signalet, der er pafert klemme X42/11 pd det analoge 1/0-kort.
Den viste veerdi afspejler valget i par. 26-60 Klemme X42/11 udgang.
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2.17 Hovedmenu - frekvensomformer lukket slgjfe - Gruppe 20

2.17.1 Frekvensomformer lukket slgjfe, 20-**

Denne parametergruppe anvendes til at konfigurere PID-styreenheden til lukket slgijfe, der kontrollerer udgangsfrekvensen for frekvensomformeren.

2.17.2 Feedback, 20-0*

Denne parametergruppe bruges til at konfigurere feedbacksignalet til frekvensomformerens PID-styreenhed til lukket slgjfe. Uanset om frekvensomfor-

meren er i lukket slgjfe-tilstand eller &ben slgjfe-tilstand kan feedbacksignalerne vises pd frekvensomformerens display. Signalet kan ogs& benyttes til at

styre en analog udgang pa en frekvensomformer, og sendes via forskellige serielle kommunikationsprotokoller.

TSUBASS4.1T

ﬂ

Feedback konv.| Feedback 3
P 20-07

P 20-06

0%
Seetpunkt 1 - Setpoint
P 20-21 ] :
Saetpunkt 2 II
P 20-22 —
Saetpunkt 3 | Multi-szetpunkt min I
P 20-23 Mutti-szetpunkt maks |
_): [
.
\ : !
Feedback
Feedback 1-kilde I:Feedback o] Feedbacic1 o feedback 1 Vo I
P 20-00 P 20-01 Kun feedback 2
Kun feedback 3 :
Feedback 2-kilde Feedback konv ] Feedback 2 Sﬁf&iﬁfg) o )
P20-03 P 20-04 Gennemsnit (1+2+3)
Minimum (1]2]3)
Feedback 3-kilde Maksimum (1]2|3) ]"

Feedbackfunktion
P 20-20

20-00 Feedback 1-kilde

Option:

(o]
(1
[2]*
[3]
(4]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[100]
[101]
[102]
[104]
[105]

Ingen funktion
Analog indgang 53
Analog indgang 54
Pulsindgang 29
Pulsindgang 33
Analog indg. X30/11
Analog indg. X30/12
Analog indg. X42/1
Analog indg. X42/3
Analog indg. X42/5
Busfeedback 1
Busfeedback 2
Busfeedback 3

Funktion:

Der kan bruges op til tre forskellige feedbacksignaler til sammensaetning af feedbacksignalet til

frekvensomformerens PID-regulering.

Denne parameter definerer, hvilken af indgangene der skal bruges som kilde til det fgrste feed-

backsignal.

Analog indgang X30/11 og analog indgang X30/12 henviser til indgange p& universal-I/O-kortet.
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NB!
Hvis der ikke anvendes feedback, skal kilden indstilles til Zngen funktion [0]. par. 20-20 Feedbackfunktion bestemmer, hvordan de tre
mulige feedbacksignaler skal anvendes af PID-reguleringen.

20-01 Feedback 1-konvertering

Option: Funktion:
[o] * Lineaer
[1] Kvadratrod Denne parameter muligger anvendelse af en konverteringsfunktion pd feedback 1.

Linezer [0] har ingen indvirkning pd feedbacksignalet.
Kvadratrod [1] anvendes almindeligvis, hvis der bruges en trykfgler til levering af flow-feedback
((flow o< Jtryk)).

20-03 Feedback 2-kilde
Option: Funktion:
Se par. 20-00 Feedback 1-kilde for at fa flere oplysninger.

[0] * Ingen funktion

[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[3] Pulsindgang 29

[4] Pulsindgang 33

[7] Analog indg. X30/11
[8] Analog indg. X30/12
[9] Analog indg. X42/1
[10] Analog indg. X42/3
[11] Analog indg. X42/5
[100] Busfeedback 1
[101] Busfeedback 2
[102] Busfeedback 3

20-04 Feedback 2-konvertering
Option: Funktion:
Se par. 20-01 Feedback 1-konvert, for at fa flere oplysninger.

[0] * Linezer
[1] Kvadratrod
[2] Tryk til temperatur
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20-06 Feedback 3-kilde
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion

[2] Analog indgang 54

[4] Pulsindgang 33

[8] Analog indg. X30/12

[10] Analog indg. X42/3

[100] Busfeedback 1

[102] Busfeedback 3

20-07 Feedback 3-konvert.
Option: Funktion:

[0] * Linezer

[2] Tryk til temperatur

20-12 Reference-/feedbackenhed
Option: Funktion:
[0] Ingen

[5] PPM

[11] O/MIN

[20] I/s

[22] I/tim

[24] m3/min

[30] kg/s

[32] kg/tim

[34] t/tim

[41] m/min

[60] °C
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[71]

[72]

[73]

[74]

[75]

[80]

[120]
[121]
[122]
[123]
[124]
[125]
[126]
[127]
[130]
[131]
[132]
[140]
[141]
[145]
[160]
[170]
[171]
[172]
[173]
[174]
[180]

bar

Pa

kPa

m WG
mm Hg
kw

GPM
gal/s
gal/min
gal/tim
CFM
fod3/s
fod3/min
fod3/t
pund/s
pund/min
pund/tim
fod/s
fod/min
fod

°F

psi
pund/in?
tom.vandsgijle(rel.)
fod WG
iHg

Hk

Danfiss
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Denne parameter bestemmer den enhed, der benyttes som szetpunktreference og det feedback,

som PID-regulering bruger til styring af frekvensomformerens udgangsfrekvens.

2.17.3 20-2* Feedback og saetpkt.

Denne parametergruppe bruges til at bestemme, hvordan frekvensomformerens PID-regulering skal bruge de tre mulige feedbacksignaler til styring af

frekvensomformerens udgangsfrekvens. Gruppen bruges ogsa til at lagre de tre interne saetpunktreferencer.

20-20 Feedbackfunktion

Option:
[0]

[1]

[2]

[31*

(4]

[5]

[6]

160

Sum

Forskel

Gennemsnit
Minimum
Maksimum
Multiseetpunkt, min.

Multisaetpunkt, maks.

Funktion:

Denne parameter bestemmer, hvordan de tre mulige feedbacksignaler skal bruges til at styre fre-

kvensomformerens udgangsfrekvens.

Eventuelle ubenyttede feedbacksignaler skal indstilles til "Ingen funktion" i den
tilhgrende feedbackkildeparameter: 20-00, 20-03 eller 20-06.
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Det resulterende feedbacksignal fra den funktion, der er valgt i par. 20-20, bruges af PID-regule-
ringen til at styre frekvensomformerens udgangsfrekvens. Dette feedbacksignal kan ogsd vises i
frekvensomformerens display, bruges til at styre en af frekvensomformerens analoge udgange og
overfgres via diverse serielle kommunikationsprotokoller.

Frekvensomformeren kan konfigureres til at handtere flerzoneapplikationer. Der understgttes to

forskellige flerzoneapplikationer:

. Flerzone, enkelt saetpunkt

. Flerzone, flere saetpunkter

Forskellen pd de to er illustreret i fglgende eksempler:

Eksempel 1 — Flerzone, enkelt saetpunkt

I en kontorbygning skal et VAV (variabelt luftvolumen)-vandsystem sikre et mindstetryk ved ud-
valgte VAV-bokse. P8 grund af de varierende tryktab i hver enkelt kanal kan man ikke gd ud fra, at
trykket ved hver enkelt VAV-boks er ens. Det mindste kraevede tryk er ens for alle VAV-bokse. Denne
styremetode kan konfigureres ved at indstille Feedbackfunktion par. 20-20 til option [3], Minimum,
og angive det gnskede tryk i par. 20-21. PID-reguleringen forgger ventilatorens hastighed, hvis et
af feedbacksignalerne er under szetpunktet, og reducerer ventilatorens hastighed, hvis alle feed-
backsignalerne er over saetpunktet.

130BA3583.10

FC 102 —|

P |\ Zone 1

Daemper Forsyning VAV-boks
_Z luftventilator
g &

Kole-/varmespole

Damper\m

Damper

\
B O

Returluftventilator VAV-boks

Eksempel 2 — Flerzone, flere seetpunkter

Det foregdende eksempel kan bruges til at illustrere brugen af flerzonestyring med flere saetpunkter.
Hvis zonerne kraever forskellige tryk ved hver enkelt VAV-boks, kan hvert enkelt seetpunkt angives
i par. 20-21, 20-22 og 20-23. Ved valg af Multiseetpkt., min. [5] i par. 20-20 Feedbackfunktion, gger
PID-regulering ventilatorens hastighed, hvis et af feedbacksignalerne kommer under dets saetpunkt,
og reducerer hastigheden pa ventilatoren, hvis samtlige feedbacksignaler ligger over deres indivi-
duelle saetpunkter.

Sum [0] konfigurerer PID-regulering til at bruge summen af Feedback 1, Feedback 2 og Feedback
3 som feedback.

NB!
Ubenyttede feedbacksignaler skal indstilles til Zngen funktioni par. 20-00, 20-03
eller 20-06.

Summen af saetpunkt 1 og eventuelle andre referencer, der métte veere aktiveret (se par.-gruppe
3-1%*), bruges som szetpunktreference for PID-reguleringen.

Forskel [1] konfigurerer PID-regulering til at bruge forskellen mellem Feedback 1 og Feedback 2
som feedback. Feedback 3 bruges ikke med denne funktion. Kun saetpunkt 1 anvendes. Summen
af seetpunkt 1 og eventuelle andre referencer, der métte veere aktiveret (se par.-gruppe 3-1%),
bruges som saetpunktreference for PID-reguleringen.

Gennemsnit [2] konfigurerer PID-regulering til at bruge gennemsnittet af Feedback 1, Feedback 2

og Feedback 3 som feedback.

MG.20.04.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 161



2 Parameterbeskrivelse M VLT® AQUA Drive Programming Guide

NB!

Ubenyttede feedbacksignaler skal indstilles til Zngen funktioni par. 20-00, 20-03
eller 20-06. Summen af saetpunkt 1 og eventuelle andre referencer, der métte
veere aktiveret (se par.-gruppe 3-1*), bruges som saetpunktreference for PID-

reguleringen.

Minimum [3] konfigurerer PID-reguleringen til at sammenligne Feedback 1, Feedback 2 og Feedback
3 og anvende den laveste vaerdi som feedback.

NB!

Ubenyttede feedbacksignaler skal indstilles til Zngen funktioni par. 20-00, 20-03
eller 20-06. Kun saetpunkt 1 anvendes. Summen af ssetpunkt 1 og eventuelle
andre referencer, der métte vaere aktiveret (se par.-gruppe 3-1*), bruges som
saetpunktreference for PID-reguleringen.

Maksimum [4] konfigurerer PID-reguleringen til at sammenligne Feedback 1, Feedback 2 og Feed-
back 3 og bruge den hgjeste vaerdi som feedback.

NB!
Ubenyttede feedbacksignaler skal indstilles til Zngen funktioni par. 20-00, 20-03
eller 20-06.

Kun szetpunkt 1 anvendes. Summen af szetpunkt 1 og eventuelle andre referencer, der matte vaere
aktiveret (se par.-gruppe 3-1*), bruges som saetpunktreference for PID-reguleringen.
Multiszetpunkt, minimum [5] konfigurerer PID-regulering til at beregne forskellen p8 Feedback 1 og
Seetpunkt 1, Feedback 2 og Saetpunkt 2 og Feedback 3 og Saetpunkt 3. Den benytter det feedback/
saetpunkt-par, hvor feedbacksignalet ligger lsengst under den tilsvarende ssetpunktreference. Hvis
samtlige feedbacksignaler ligger over deres tilsvarende saetpunkter, bruger PID-reguleringen feed-
back/saetpunkt-parret med den mindste forskel mellem feedback og ssetpunkt.

NB!

Hvis der kun benyttes to feedbacksignaler, skal det feedbacksignal, der ikke er i
brug, indstilles til Zngen funktioni par. 20-00, 20-03 eller 20-06. Vaer opmaerksom
p&, at hver enkelt szetpunktsreference vil vaere summen af dens respektive pa-
rameterveerdi (20-12 og 20-13) og eventuelle andre referencer, der métte vaere
aktiverede (se parametergruppe 3-1*).

Multisaetpunkt, maksimum [6] konfigurerer PID-reguleringen til at beregne forskellen pd Feedback
1 og Seetpunkt 1, Feedback 2 og Seetpunkt 2 samt Feedback 3 og Saetpunkt 3. Den bruger det
feedback/saetpunkt-par, hvis feedbacksignal ligger laengst over den tilsvarende saetpunktreference.
Hvis samtlige feedbacksignaler ligger under deres respektive ssetpunkter, bruger PID-reguleringen
det feedback/saetpunkt-par, hvor forskellen mellem feedback og seetpunktreferencen er mindst.

NB!

Hvis der kun benyttes to feedbacksignaler, skal det feedbacksignal, der ikke er i
brug, indstilles til Zngen funktioni par. 20-00, 20-03 eller 20-06. Vaer opmaerksom
p&, at hver enkelt seetpunktreference vil vaere summen af dens respektive para-
metervaerdi (20-21, 20-22 og 20-23) og eventuelle andre referencer, der matte
veere aktiverede (se parametergruppe 3-1%).

20-21 Sezetpunkt 1

Range: Funktion:

0.000 Pro- [-999999.999 - 999999.999 Pro- Seetpunkt 1 anvendes i lukket slgjfe-tilstand til angivelse af en saetpunktreference, der bruges af
cessCtrlU-  cessCtrlUnit] frekvensomformerens PID-regulering. Se ogsé beskrivelsen af par. 20-20 Feedbackfunktion.

nit*

NB!
Den saetpunktreference, der angives her, fgjes til eventuelle andre referencer,
der matte veere aktiveret (se par. gruppe 3-1%).
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20-22 Satpunkt 2

Range: Funktion:
0.000 Pro- [-999999.999 - 999999.999 Pro- Seetpunkt 2 bruges i lukket slgjfe-tilstand til angivelse af en saetpunktreference, der kan bruges af
cessCtrlU-  cessCtrlUnit] frekvensomformerens PID-regulering. Se beskrivelsen af Feedbackfunktionen, par. 20-20 Feed-
nit* backfunktion.

NB!

Den szetpunktreference, der angives her, fgjes til
eventuelle andre referencer, der matte vaere aktiveret
(se par.-gruppe 3-1*).

20-23 Saetpunkt 3

Range: Funktion:
0.000* [Refmin - Refmaks ENHED (fra par. Seetpunkt 3 bruges i lukket slgijfe-tilstand til angivelse af en saetpunktreference, der kan bruges af
20-12)] frekvensomformerens PID-styreenhed. Se beskrivelsen af par. 20-20 Feedbackfunktion.

NB!
Hvis min. og maks. referencen aendres, kan der vaere behov for PI-Auto-justering.

NB!
Den saetpunktreference, der angives her, laegges til eventuelle andre referencer,

der matte veere aktive (se par.-gruppe 3-1%).

2.17.4 20-7* PID-autooptim.

Frekvensomformerens PID-lukket slgjfe-styreenhed (parametre 20-**, FC lukket slgjfe) kan autooptimeres, hvilket vil forenkle idriftsaetning og spare tid.
Samtidig sikrer den en ngjagtig justering af PID-reguleringen. I forbindelse med brug af autooptimering skal frekvensomformeren konfigureres til lukket
slgjfe i par. 1-00 Konfigurationstilstand.

Et Grafisk betjeningspanel (LCP)skal bruges for at reagere pd meddelelser under autooptimeringsraekkefglgen.

Frekvensomformeren gér i autooptimeringstilstand ved aktivering af par. 20-79 PID-autooptim.. LCP vil derefter instruere brugeren via vejledninger p&

skaermen

Ventilatoren/pumpen startes ved at trykke pd knappen [Auto On] pd LCP og péfgre et startsignal. Hastigheden justeres manuelt ved at trykke pé navi-

gationstasterne [A] eller [ ] pd LCP til et niveau, hvor feedback vil veere omkring systemsaetpunktet.

NB!
N&r motorhastigheden justeres manuelt, er det ikke muligt at kere motoren ved maksimum- eller minimumhastighed pd grund af
behovet for at give motoren et trin opad i hastigheden under autotilpasning.

PID-autooptimering fungerer ved introduktion af trinvise aendringer under drift ved stabil tilstand, hvorefter feedbacken overvdges. De kraevede veerdier
for par. 20-93 PID-proportionalforst. og par. 20-94 PID-integrationstid udregnes p& baggrund af feedbacksvaret. par. 20-95 PID-differentieringstid ind-
stilles til vaerdien 0 (nul). par. 20-81 PID normal/inv. styring fastsaettes i Igbet af optimeringsprocessen.

De beregnede vaerdier vises pd LCP og brugeren kan bestemme, hvorvidt de skal accepteres eller afvises. N&r de er blevet accepteret, vil veerdierne blive
skrevet til de relevante parametre, og PID-autooptimeringstilstand bliver deaktiveret i par. 20-79 PID-autooptim.. Afhaengigt af det system, der bliver
styret, kan det tage flere minutter at udfgre autooptimeringen.

Det tilrddes at indstille rampetider i par. 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid, par. 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid eller par. 3-51 Rampe 2, rampe-op-tid og
par. 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid i henhold til belastningsinertien, fgr der udfgres en PID-autotilpasning. Hvis der udfgres en PID-autotilpasning med
langsomme rampetider, medfgrer de autotilpassede parametre typisk i meget langsom styring. En for hgj feedbacksensorstgj kan fjernes ved brug af
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indgangsfilter (parametergrupper 6-*, 5-5* og 26-**, Klemme 53/54 Filtertidskonstant/Pulsfiltertidskonstant #29/33), fgr PID-autotilpasning aktiveres.
Det tilrddes at udfgre PID-autotilpasning, ndr applikationen kgrer ved typisk drift, dvs. med en typisk belastning, for at opnd de mest ngjagtige styrings-

parametre.

20-70 Lukket slgjfetype

Option: Funktion:
Denne parameter definerer applikationssvaret. Standardtilstanden burde veere tilstraekkelig til de
fleste applikationer. Hvis applikationssvarhastigheden er kendt, kan den veelges her. Dette forgger
den tid, der kraeves til udfgrelse af PID-autotilpasning. Indstillingen har ingen indvirkning pd veer-
dien af optimerede parametre og benyttes kun til autotilpasningsraekkefglgen.

[0] * Auto

[1] Hurtigt tryk

[2] Langsomt tryk

[3] Hurtig temperatur

[4] Langsom temp.

2.17.5 20-79 PID-autooptim.

20-79 PID-autooptim.

Option: Funktion:

Veelg applikationens relative reaktionshastighed.
[o] * Deaktiveret
[1] Aktiveret

20-72 PID-udgangsskift

Range: Funktion:

0.10 N/A*  [0.01 - 0.50 N/A] Denne parameter indstiller omfanget af de trinvise sendringer under autotilpasning. Veerdien er en
procentdel af den fulde hastighed. Dvs. hvis den maksimale udgangsfrekvens ipar. 4-13 Motorha-
stighed, haj graense [O/MIN]/par. 4-14 Motorhastighed, hoj graense [Hz] er indstillet til 50Hz 0,10
er 10 % af 50Hz, hvilket er 5Hz. For at opnd den stgrste optimeringsngjagtighed, skal denne para-
meter indstilles til en vaerdi, der vil medfgre aendringer i feedback pd mellem 10 % og 20 %.

20-73 Min. feedbackniveau

Range: Funktion:

-999999.00 [-999999.999 - par. 20-74 Pro- Det laveste tilladte feedbackniveau skal indtastes i Brugerenheder, som angivet i par. 20-12 Refe-
0 Pro- cessCtrlUnit] rence-/feedbackenhed. Hvis niveauet bliver lavere end par. 20-73 Min. feedbackniveau, afbrydes
cessCtrlU- autotilpasningen, og der vises en fejlimeddelelse p& LCP.

nit*

20-74 Maks. feedbackniveau

Range: Funktion:

999999.000 [par. 20-73 - 999999.999 Pro- Det hgijeste tilladte feedbacksignal skal angives i Brugerenheder, som angivet i par. 20-12 Refe-
ProcessCtr- cessCtrlUnit] rence-/feedbackenhed. Hvis niveauet bliver hgjere end par. 20-74 Maks. feedbackniveau, afbrydes
1Unit* autotilpasningen, og der vises en fejilmeddelelse LCP.

20-79 PID-autooptim.
Option: Funktion:

Denne parameter starter PID-autotilpasningsforlgbet. N&r autotilpasningen er fuldfgrt, og indstil-

lingerne er accepteret eller afvist af brugeren ved tryk pd tasterne [OK] eller [Cancel] p& LCP ved
tilpasningens afslutning, nulstilles denne parameter til [0] Deaktiveret.

[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret
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2.17.6 20-8* Grundlaeggende PID-indstillinger

Denne parametergruppe bruges til at konfigurere basisdriften pd frekvensomformerens PID-regulering, herunder bl.a. hvordan den skal reagere p&
feedback, der ligger over eller under seetpunktet, den hastighed, hvorved den begynder at arbejde, og hvorndr den skal angive, at systemet har ndet

saetpunktet.
20-81 PID normal/inverteret styring
Option: Funktion:
[o] * Normal
[1] Inverteret Normal [0] far frekvensomformerens udgangsfrekvens til at aftage, ndr feedbacksignalet er stgrre

end saetpunktsreferencen. Dette er generelt for trykstyrede forsyningsventilator- og pumpeappli-
kationer.

Inverteret[1] fé&r frekvensomformerens udgangsfrekvens til at tiltage, nér feedbacksignalet er stgrre
end saetpunktsreferencen.

20-82 PID-starthast. [0/MIN]

Range: Funktion:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] N&r frekvensomformeren startes farste gang, vil den i farste omgang rampe op til denne udgangs-
hastighed i dben slgjfe-tilstand, idet den fglger den aktive rampe op-tid. N&r den udgangshastighed,
der er programmeret her, opnas, skifter frekvensomformeren automatisk til lukket slgjfe-tilstand,
og PID-styreenheden begynder at arbejde. Dette er nyttigt i applikationer, hvor den drevne belast-
ning indledningsvis skal accelerere hurtigt til en minimumshastighed, ndr den startes.

NB!
Denne parameter er kun synlig, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed er indstillet
til [0], O/MIN.

20-83 PID-starthast. [Hz]

Range: Funktion:

0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] N&r frekvensomformeren startes fgrste gang, ramper den indledningsvis op til denne udgangsfre-
kvens i &ben slgjfe-tilstand, idet den fglger den aktive rampe op-tid. N&r den udgangsfrekvens, der
er programmeret her, opnds, skifter frekvensomformeren automatisk til lukket slgjfe-tilstand, og
PID-reguleringen begynder at arbejde. Dette er nyttigt i applikationer, hvor den drevne belastning
indledningsvis skal accelerere hurtigt til en minimumshastighed, ndr den startes.

NB!
Denne parameter er kun synlig, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed er indstillet
til [1], Hz.

20-84 Pa referencebandbredde

Range: Funktion:

5 %* [0 - 200 %] N&r forskellen mellem feedbacksignalet og satpunktreferencen er mindre end veerdien i denne pa-
rameter, viser frekvensomformerens display "Kgr pd reference". Denne status kan viderekommu-
nikeres eksternt ved at programmere funktionen for en digital udgang til Kor p& reference/ingen
advarsel[8]. Derudover vil P& reference-statusbit for frekvensomformerens statusord veere hgj (1)
for serielle kommunikationer.

P& referencebéndbredden beregnes som en procentdel af seetpunktsreferencen.
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2.17.7 PID-regulering, 20-9*

Denne gruppe giver mulighed for manuel justering af denne PID-regulering. Ved justering af PID-reguleringens parametre kan styringseffektiviteten evt.
forbedres. Se afsnittet om PIDi kapitlet Introduktion til VLT AQUA Drive iVLT AQUA Drive Design Guide for retningslinjer til justering af PID-regule-
ringens parametre.

20-91 PID-anti-windup
Option: Funktion:

[0] Ikke aktiv Ikke aktiv [0] Integratoren fortszetter med at aendre veerdi, ogsd efter udgangen har ndet en af
yderlighederne. Dette kan bagefter medfgre en forsinkelse i sendring af styreenhedens udgang.

[1]* Aktiv Aktiv [1] Integratoren bliver 1&st, hvis udgangen af den indbyggede PID-regulering har ndet en af
yderlighederne (min. eller maks.-veerdi), og derfor ikke er i stand til at tilfgje yderligere sendring til
den styrede procesparameter. Derved kan styreenheden svare hurtigere, ndr den igen kan styre
systemet.

20-93 PID-proportionalforst.
Range: Funktion:
0.50 N/A*  [0.00 - 10.00 N/A]

Hvis (fejl x forstaerkning) springer med en vaerdi lig den, der er indstillet i par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., vil PID-reguleringen prgve at aendre
udgangshastigheden lig med det, der er indstillet i par. 4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN]/par. 4-14 Motorhastighed, haj graense [Hz], men i
praksis selvfglgelig begreenset af denne indstilling.

Proportionalbandet (fejl, der far udgangen til at skifte fra 0-100 %) kan beregnes ved hjzelp af formlen:

1

Proportional Forstaerkning x (Maks. Reference)

NB!
Indstil altid det gnskede for par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., far du indstiller veerdierne for PID-reguleringen i parametergruppe 20-9*.

20-94 PID-integrationstid

Range: Funktion:

20.00 s* [0.01 - 10000.00 s] Med tiden akkumulerer integratoren et bidrag til udgangen fra PID-reguleringen, s laenge der er
en afvigelse mellem referencen/saetpunkt og feedbacksignaler. Bidraget er proportionalt med star-
relsen pd afvigelsen. Dette sikrer, at afvigelsen (fejlen) naermer sig nul.

Hurtig reaktion pd en afvigelse opnds, nér integrationstiden indstilles til en lav veerdi. Hvis den
indstilles til for lav en veerdi, kan det dog ggre styringen ustabil.

Den indstillede veerdi er den tid, integratoren skal bruge for at tilfgje samme bidrag som proporti-
onaldelen for en bestemt afvigelse.

Hvis veerdien er indstillet til 10.000, vil styreenheden fungere som en ren proportionalstyreenhed
med et P-band baseret pd den veerdi, der er indstillet i par. 20-93 PID-proportionalforst.. Nar der
ikke foreligger nogen afvigelse, vil udgangen fra proportionalstyreenheden veere 0.

20-95 PID-differentieringstid

Range: Funktion:

0,0 s* [0,00 = Off - 10,00 s] Differentiatoren overvéger aendringshastigheden i feedbacksignalet. Hvis feedbacksignalet sendrer
sig hurtigt, justerer den PID-styreenhedens udgangssignal for at mindske aendringshastigheden i
feedbacksignalet. Hurtig reaktion fra PID-styreenheden opnds, ndr denne veerdi er hgj. Hvis vaerdien
er for hgj, kan frekvensomformerens udgangsfrekvens imidlertid blive ustabil.
Differentieringstiden er nyttig i situationer, hvor ekstremt hurtig frekvensomformerreaktion og prae-
cis hastighedsstyring er pakraevet. Det kan vaere vanskeligt at justere dette med henblik pd korrekt
systemstyring. Differentieringstid anvendes normalt ikke i vand-/spildevandsapplikationer. Derfor er
det som regel bedst at lade denne parameter vaere indstillet til veerdien 0 eller Ikke aktiv.
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20-96 PID-diff.- forst.graense

Range: Funktion:

5.0 N/A* [1.0 - 50.0 N/A] Differentialfunktionen i en PID-regulering reagerer pa feedbacksignalets aendringshastighed. Som
folge deraf kan en pludselig andring i feedbacksignalet fa differentialfunktionen til at foretage en
meget stor sendring i PID-reguleringens udgangssignal. Denne parameter begraenser den maksi-
male virkning, som PID-reguleringens differentialfunktion kan udvikle. En mindre vaerdi mindsker
den maksimale indvirkning fra PID-reguleringens differentialfunktion.

Denne parameter er kun aktiv, ndrpar. 20-95 PID-dlfferentieringstidikke er indstillet til IKKE AKTIV
(0s).

2.18 Hovedmenu - Udvidet lukket slgjfe -Gruppe 21
2.18.1 21-** Udv. lukket slgjfe

giver mulighed for 3 udvidet lukket slgjfe PID-styreenheder ud over PID-styreenheden. Disse kan konfigureres uafhaengigt af hinanden til styring af enten
eksterne aktuatorer (ventiler, deempere osv.) eller anvendes sammen med den interne PID-styreenhed til at forbedre de dynamiske reaktioner pd zn-

dringer i saetpunkter eller belastningsforstyrrelser.

De udvidede lukket slgjfe PID-reguleringer kan forbindes indbyrdes eller sluttes til PID lukket slgjfe-reguleringen, s& der etableres en dobbeltslgjfekon-

figuration.

Hvis der skal styres en modulerende enhed (f.eks. en ventilmotor), skal dette veere en positionsservomotor med indbygget elektronik, der kan arbejde
med et styresignal pd enten 0-10 V-(MCB 109) eller et 0/4-20 mA (signal fra kontrolkort og/eller det universelle I/0-kort MCB 101) kontrolsignal.

Udgangsfunktionen kan programmeres i de fglgende parametre:
. Styrekort, klemme 42: par. 6-50 Klemme 42, udgang (indstilling [113]...[115] eller [149]...[151], Udv. lukket slgjfe 1/2/3

. Universal I/O-kort MCB 101, klemme X30/8: par. 6-60 Klemme X30/8, udgang, (indstilling [113]...[115] eller [149]...[151], Udv. lukket slgjfe
1/2/3

. Analog I/O-kort MCB 109, klemme X42/7...11: par. 26-40 Klemme X42/7 udgang, par. 26-50 Klemme X42/9 udgang, par. 26-60 Klemme X42/11
udgang (indstilling [113]...[115], Udv. lukket slgjfe 1/2/3

Universal I/0-kort og Analog I/O-kort er valgfrie kort.

2.18.2 21-0* Ekst. PID auto-optim.

Hver enkelt udvidet PID-lukket slgjfe-styreenhed (par. 21-**, Ekst. lukket slgjfe) kan autotilpasses, hvilket vil forenkle idriftsaetning og spare tid. Samtidig
sikrer den en ngjagtig justering af PID-reguleringen.

For at benytte PID-autotilpasning er det ngdvendigt, at den relevante udvidede PID-regulering er blevet konfigureret til applikationen.
Der skal anvendes et grafisk betjeningspanel (LCP) til at reagere p& meddelelser under autotilpasningsraekkefglgen.

Den relevante PID-regulering gar i PID-autotilpasningstilstand ved aktivering af autotilpasning i par. 21-09 PID-autooptim.. LCP vil derefter instruere
brugeren via vejledninger p& skeermen

PID-autotilpasning fungerer ved introduktion af trinvise aendringer, hvorefter feedbacken overvdges. De kraevede vaerdier for PID-proportionalforstaerk-
ning, par. 21-21 Ekst. 1 proportionalforst. for EXT CL 1, par. 21-41 Ekst. 2 proportionalforst. for EXT CL 2 og par. 21-61 Ekst. 3 proportionalforst. for EXT
CL 3 og integrationstid, par. 21-22 Ekst. 1 integr.tidfor EXT CL 1, par. 21-42 Ekst. 2 integr.tid for EXT CL 2 og par. 21-62 Ekst. 3 integr.tid for EXT CL 3
beregnes fra feedbacksvaret. PID-differentieringstid, par. 21-23 Ekst. 1 differentieringstid for EXT CL 1, par. 21-43 Ekst. 2 differentieringstid for EXT CL
2 og par. 21-63 Ekst. 3 differentieringstid for EXT CL 3 indstilles til veerdi 0 (nul). Normal/inverteret, par. 21-20 £kst. 1 normal/inv. styring for EXT CL 1,
par. 21-40 Ekst. 2 normal/inv. styring for EXT CL 2 og par. 21-60 Ekst. 3 normal/inverteret styring for EXT CL 3 fastlaegges i Igbet af tilpasningsprocessen.
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De beregnede veerdier vises pd LCP og brugeren kan bestemme, hvorvidt de skal accepteres eller afvises. Nar de er blevet accepteret, skrives veerdierne
til de relevante parametre, og PID-autotilpasningstilstanden deaktiveres i par. 21-09 PID-autooptim.. Afhaengig af det system, der bliver styret, kan det
tage flere minutter at udfgre PID-autotilpasningen.

For hgj feedback sensorstgj fjernes ved brug af indgangsfilter (parametergrupper 6-**,5-5*% og 26-**, Klemme 53/54 Filtertidskonstant/Pulsfiltertids-
konstant #29/33), fgr PID-autotilpasning aktiveres.

21-00 Lukket slgjfetype
Option: Funktion:

Denne parameter definerer applikationssvaret. Standardtilstanden burde veere tilstraekkelig til de

fleste applikationer. Hvis den relative applikationshastighed er kendt, kan den veelges her. Dette
forgger den tid, der kreeves til udfgrelse af PID-autotilpasning. Indstillingen har ingen indvirkning
pd veerdien af optimerede parametre og benyttes kun til PID-autotilpasningsraekkefglge.

[0] * Auto

[1] Hurtigt tryk

[2] Langsomt tryk

[3] Hurtig temperatur
[4] Langsom temp.

21-02 PID-udgangsskift
Range: Funktion:

0.10 N/A*  [0.01 - 0.50 N/A] Denne parameter indstiller omfanget af de trinvise sendringer under autotilpasning. Veerdien er en
procentdel af det fulde driftsomré&de. Dvs. hvis den maksimale analoge udgangsspaending er ind-
stillet til 10 V, vil 0,10 veere 10 % af 10 V, hvilket svarer til 1 V. For at opnd den stgrste
tilpasningsngjagtighed, skal denne parameter indstilles til en veerdi, der vil medfgre aendringer i
feedback p& mellem 10 % og 20 %.

21-03 Min. feedbackniveau

Range: Funktion:
-999999.00 [-999999.999 - par. 21-04 N/A] Det laveste tilladte feedbackniveau skal angives i Brugerenheder som angivet i par. 21-10 Fkst 1
0 N/A* ref.-/feedbackenhed for EXT CL 1, par. 21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed for EXT CL 2 eller

par. 21-50 Ekst 3 ref.-/feedbackenhed for EXT CL 3. Hvis niveauet bliver lavere end par. 21-03 Min.
feedbackniveau, vil PID-autotilpasning blive afbrudt, og en fejimeddelelse vil blive vist p& LCP.

21-04 Maks. feedbackniveau

Range: Funktion:
999999.000 [par. 21-03 - 999999.999 N/A] Det laveste tilladte feedbackniveau skal angives i Brugerenheder som angivet i par. 21-10 £kst 1
N/A* ref.-/feedbackenhedfor EKST LS 1, par. 21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed for EKST LS 2 eller

par. 21-50 Ekst 3 ref.-/feedbackenhed for EKST LS 3. Hvis niveauet bliver hgjere end
par. 21-04 Maks. feedbackniveau, afbrydes PID-autotilpasning, og der vises en fejlmeddelelse pd
LCP.

Option: Funktion:
[o] * Normal Normal indstilling for denne parameter er egnet til trykregulering i ventilatorsystemer.
[1] Hurtigt Hurtig indstilling benyttes normalt i pumpesystemer, hvor der skal opnds et hurtigere kontrolsvar.
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21-09 PID-autooptim.

Option:

(o1
[1]
[2]
[3]

Funktion:

Denne parameter aktiverer den udvidede PID-regulering til autotilpasning og starter PID-autotil-

pasning til den pé&geeldende styreenhed. Nar autotilpasningen er fuldfgrt, og indstillingerne er
accepteret eller afvist af brugeren ved tryk pa tasterne [OK] eller [Cancel] pa LCP ved tilpasningens
afslutning, nulstilles denne parameter til [0] Deaktiveret.

Deaktiv.

Aktiv. ekst PID 1
Aktiv. ekst PID 2
Aktiv. ekst PID 3

2.18.3 21-1* Udv. LS 1 ref./fb.

Konfigurerer udvidet lukket slgjfe 1-styreenhedsreference og -feedback.

Ekstern
reference

FC102

P 21-13

Feedback

Indstillet]
punkt

P21-14

Ekst.
lukket
- slgjfe-
P 21-15| styreenhed

1

Udgangs-

signal

MCB101

P 6-50

Udgangs-

signal

130BA355.11

P 6-60

21-10 Ekst 1 ref.-/feedbackenhed

Option:

[0]
=
[5]
[10]
[11]
[12]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[40]

Funktion:

Veelg enheden til reference og feedback.

%

PPM
1/min
O/MIN
PULS/s
I/s
I/min
I/tim
m3/s
m3/min
m3/tim
kg/s
kg/min
kg/tim
t/min
t/tim

m/s
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[41] m/min

[60] °C

[71] bar

[73] kPa

[75]

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM

[126] fod3/min

[130] pund/s

[132] pund/tim

[141] fod/min

[160] °F

[171] Ib/in2

[173] ft WG

[180] HK

21-11 Ekst. 1 min.-reference
Range: Funktion:

21-12 Ekst. 1 maks. reference
Range: Funktion:

NB!
Indstil altid den gnskede vaerdi for par. 21-12 £kst. 1 maks. reference, fgr du indstiller vaerdierne for PID-reguleringen i par. 20-9*.
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21-13 Ekst. 1 referencekilde
Option: Funktion:

Denne parameter angiver, hvilken af frekvensomformerens indgange, der skal behandles som kilde
til referencesignalet til lukket slgjfe 1-styreenheden. Analog indgang X30/11 og analog indgang
X30/12 henviser til indgange pa det universelle 1/0.

[o] * Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54

[7] Pulsindgang 29

[8] Pulsindgang 33

[20] Digitalt pot.-meter

[21] Analog indgang X30/11
[22] Analog indgang X30/12
[23] Analog indg. X42/1
[24] Analog indg. X42/3
[25] Analog indg. X42/5
[30] Udv. lukket slgjfe 1
[31] Udv. lukket slgijfe 2
[32] Udv. lukket slgjfe 3

21-14 Ekst. 1 feedback-kilde
Option: Funktion:

Denne parameter definerer, hvilken af frekvensomformerens indgange der skal behandles som kilde
til feedbacksignalet til lukket slgjfe 1-styreenheden. Analog indgang X30/11 og analog indgang
X30/12 henviser til indgange pa det universelle 1/0 .

[o] * Ingen funktion

[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[3] Pulsindgang 29

[4] Pulsindgang 33

[7] Analog indg. X30/11
[8] Analog indg. X30/12
[9] Analog indg. X42/1
[10] Analog indg. X42/3
[11] Analog indg. X42/5
[100] Busfeedback 1
[101] Busfeedback 2
[102] Busfeedback 3

21-15 Ekst. 1 seetpunkt

Range: Funktion:
0.000 Ext- [-999999.999 - 999999.999 Ext- Seetpunktsreferencen anvendes i udvidet 1 lukket slgjfe. Ekst. 1 Seetpunkt fgjes til vaerdien fra den
PID1Unit* PID1Unit] ekst. 1 referencekilde, som er valgt i par. 21-13 Fkst. 1 referencekilde.

21-17 Ekst. 1 Ref. [Enhed]
Range: Funktion:

0.000 Ext- [-999999.999 - 999999.999 Ext- Udlsesning af referencevaerdien for lukket slgjfe 1-styreenheden.
PID1UNit* PID1Unit]
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21-18 Ekst. 1 feedback [enhed]
Range: Funktion:

0.000 Ext- [-999999.999 - 999999.999 Ext- Udlaesning af feedbackvaerdien for lukket slgjfe 1-styreenheden.
PID1Unit* PID1Unit]

21-19 Ekst. 1 udg. [%]
Range: Funktion:
0 %* [0 - 100 %] Udlaesning af udgangsveerdien for lukket slgjfe 1-styreenheden.

2,.18.4 21-2* Udv. LS 1 PID

Konfigurerer lukket slgjfe 1 PID-styreenheden.

21-20 Ekst. 1 normal/inv. styring

Option: Funktion:
[0] * Normal Veelg Normal [0], hvis udgangen skal reduceres, nér feedback er hgjere end referencen.
[1] Inverteret Veelg Inverteret[1], hvis udgangssignalet skal forgges, nér feedback er hgjere end referencen.

21-21 Ekst. 1 proportionalforst.
Range: Funktion:
0.01 N/A*  [0.00 - 10.00 N/A]

Hvis (fejl x forstaerkning) springer med en vaerdi lig den, der er indstillet i par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., vil PID-reguleringen prgve at a&ndre
udgangshastigheden lig med det, der er indstillet i par. 4-13/4-14, men i praksis selvfglgelig begraenset af denne indstilling.
Proportionalb8ndet (fejl, der f8r udgangen til at skifte fra 0-100 %) kan beregnes ved hjzelp af formlen:

1

Proportional Forstarkning x (Maks. Reference)

NB!
Indstil altid det gnskede for par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., far du indstiller veerdierne for PID-reguleringen i parametergruppe 20-9*.

21-22 Ekst. 1 integr.tid

Range: Funktion:
10000.00 [0.01 - 10000.00 s] Med tiden akkumulerer integratoren et bidrag til udgangen fra PID-reguleringen, s laenge der er
s* en afvigelse mellem referencen/saetpunkt og feedbacksignaler. Bidraget er proportionalt med star-

relsen pd afvigelsen. Dette sikrer, at afvigelsen (fejlen) naermer sig nul.

Hurtig reaktion pd en afvigelse opnds, nér integrationstiden indstilles til en lav veerdi. Hvis den
indstilles til for lav en veerdi, kan det dog ggre styringen ustabil.

Den indstillede veerdi er den tid, integratoren skal bruge for at tilfgje samme bidrag som proporti-
onaldelen for en bestemt afvigelse.

Hvis veerdien er indstillet til 10.000, vil styreenheden fungere som en ren proportionalstyreenhed
med et P-band baseret pd den veerdi, der er indstillet i par. 20-93 PID-proportionalforst.. N&r der
ikke foreligger nogen afvigelse, vil udgangen fra proportionalstyreenheden veere 0.

21-23 Ekst. 1 differentieringstid
Range: Funktion:

0.00 s* [0.00 - 10.00 s] Differentiatoren reagerer ikke pd en konstant fejl. Den giver kun en forstaerkning, ndr feedback
aendrer sig. Jo hurtigere feedback aendrer sig, desto kraftigere vil forstaerkningen fra differentiatoren
veere.

172 MG.20.04.01 - VLT® er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss



VLT® AQUA Drive Programming Guide M 2 Parameterbeskrivelse

21-24 Ekst 1 diff. forst.graense
Range: Funktion:

2.18.5 21-3* Udv. LS 2 ref./fb.

Konfigurerer udvidet lukket slgjfe 2-styreenhedsreference og -feedback.

21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed
Option: Funktion:

(0]

[5] PPM

[11] O/MIN

[20] I/s

[22] I/tim

[24] m3/min

[30] kg/s

[32] ka/tim

[34] t/tim

[41] m/min

[60] °C

[71] bar

[73] kPa

[75]

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM
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[126] fod3/min

[130] pund/s

[132] pund/tim

[141] fod/min

[160] °F

[171] Ib/in2

[173] ft WG

[180] HK

21-31 Ekst. 2 min.-reference
Range: Funktion:

21-32 Ekst. 2 maks.-reference
Range: Funktion:

21-33 Ekst. 2 referencekilde
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion

[2] Analog indgang 54

[8] Pulsindgang 33

[21] Analog indgang X30/11

[23] Analog indg. X42/1

[25] Analog indg. X42/5

[31] Udv. lukket slgife 2
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21-34 Ekst. 2 feedbackkilde
Option: Funktion:
Se par. 21-14 Fkst, 1 feedback-kilde for at fa flere oplysninger.

[o] * Ingen funktion

[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[3] Pulsindgang 29

[4] Pulsindgang 33

[7] Analog indg. X30/11
[8] Analog indg. X30/12
[9] Analog indg. X42/1
[10] Analog indg. X42/3
[11] Analog indg. X42/5
[100] Busfeedback 1
[101] Busfeedback 2
[102] Busfeedback 3

21-35 Ekst. 2 saetpkt
Range: Funktion:

0.000 Ext- [-999999.999 - 999999.999 Ext- Se par. 21-15 Fkst. 1 seetpunkt for at fa flere oplysninger.
PID2Unit* PID2Unit]

21-37 Ekst. 2 ref. [enhed]
Range: Funktion:

0.000 Ext- [-999999.999 - 999999.999 Ext- Se par.21-17 Fkst. I Ref. [Enhed] Udv. 1-reference [Enhed]for at fa flere oplysninger.
PID2Unit* PID2Unit]

21-38 Ekst. 2 Feedback [Enhed]
Range: Funktion:

0.000 Ext- [-999999.999 - 999999.999 Ext- Se par. 21-18 Fkst. I feedback [enhed]for at fa flere oplysninger.
PID2Unit* PID2Unit]

21-39 Ekst. 2 udg. [%]
Range: Funktion:
0 %* [0 - 100 %] Se par. 21-19 Fkst. 1 udg. [%] for at fa flere oplysninger.

2.18.6 21-4* Udv. LS 2 PID

Konfigurerer lukket slgjfe 2 PID-styreenheden.

21-40 Ekst. 2 normal/inv. styring

Option: Funktion:

Se par. 21-20 Ekst. 1 normal/inv. styring for at fa flere oplysninger.
[o] * Normal
[1] Inverteret

21-41 Ekst. 2 proportionalforst.
Range: Funktion:
0.01 N/A*  [0.00 - 10.00 N/A] Se par. 21-21 Fkst. 1 proportionalforst. for at fa flere oplysninger.
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21-42 Ekst. 2 integr.tid

Range: Funktion:
10000.00 [0.01 - 10000.00 s] Se par. 21-22 Fkst, 1 integr.tid for at fa flere oplysninger.
S*

21-43 Ekst. 2 differentieringstid
Range: Funktion:
0.00 s* [0.00 - 10.00 s] Se par. 21-23 Fkst, 1 differentieringstid for at f& flere oplysninger.

21-44 Ekst 2 diff.- forst.graense
Range: Funktion:
5.0 N/A* [1.0 - 50.0 N/A] Se par. 21-24 Fkst 1 diff. forst.greense for at f& flere oplysninger.

2.18.7 21-5* Udv. LS 3 ref./fb.

Konfigurerer udvidet lukket slgjfe 3-styreenhedsreference og -feedback.

21-50 Ekst 3 ref.-/feedbackenhed

Option: Funktion:
Se par. 21-10 Fkst 1 ref.-/feedbackenhed for at fa flere oplysninger.

[0]

[1]* %

[5] PPM
[10] 1/min
[11] O/MIN
[12] PULS/s
[20] I/s

[21] I/min
[22] I/tim
[23] m3/s
[24] m3/min
[25] m3/tim
[30] ka/s
[31] kg/min
[32] kg/tim
[33] t/min
[34] t/tim
[40] m/s
[41] m/min
[45] m

[60] °C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa

[73] kPa
[74] m WG
[75]

[80] kw
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[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM

[126] fod3/min

[130] pund/s

[132] pund/tim

[141] fod/min

[160] °F

[171] Ib/in2

[173] ft WG

[180] HK

21-51 Ekst. 3 min.-reference
Range: Funktion:

21-52 Ekst. 3 maks.-reference
Range: Funktion:
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21-53 Ekst. 3 referencekilde

Option: Funktion:
Se par. 21-13 Fkst, 1 referencekilde for at fa flere oplysninger.

[o] * Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54

[7] Pulsindgang 29

[8] Pulsindgang 33

[20] Digitalt pot.-meter

[21] Analog indgang X30/11

[22] Analog indgang X30/12

[23] Analog indg. X42/1

[24] Analog indg. X42/3

[25] Analog indg. X42/5

[30] Udv. lukket slgjfe 1

[31] Udv. lukket slgife 2

[32] Udv. lukket slgife 3

21-54 Ekst. 3 feedbackkilde
Option: Funktion:
Se par. 21-14 Fkst, 1 feedback-kilde for at fa flere oplysninger.

[o] * Ingen funktion

[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[3] Pulsindgang 29

[4] Pulsindgang 33

[7] Analog indg. X30/11
[8] Analog indg. X30/12
[9] Analog indg. X42/1
[10] Analog indg. X42/3
[11] Analog indg. X42/5
[100] Busfeedback 1
[101] Busfeedback 2
[102] Busfeedback 3

21-55 Ekst. 3 saetpkt
Range: Funktion:

0.000 Ext- [-999999.999 - 999999.999 Ext- Se par. 21-15 Fkst. I saetpunkt for at fa flere oplysninger.
PID3Unit* PID3Unit]

21-57 Ekst. 3 ref. [enhed]
Range: Funktion:

0.000 Ext- [-999999.999 - 999999.999 Ext- Se par. 21-17 Ekst. 1 Ref. [Enhed] for at fa flere oplysninger.
PID3Unit* PID3Unit]

21-58 Ekst. 3 Feedback [Enhed]
Range: Funktion:

0.000 Ext- [-999999.999 - 999999.999 Ext- Se par. 21-18 Fkst. I feedback [enhed]for at fa flere oplysninger.
PID3Unit* PID3Unit]
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21-59 Ekst. 3 udg. [%]

Range: Funktion:
0 %* [0 - 100 %] Se par. 21-19 Fkst. 1 udg. [%] for at fa flere oplysninger.

2,18.8 21-6* Udv. LS 3 PID

Konfigurerer lukket slgjfe 3 PID-styreenheden.

21-60 Ekst. 3 normal/inverteret styring

Option: Funktion:
Se par. 21-20 Ekst, 1 normal/inv. styring for at fa flere oplysninger.
[o] * Normal
[1] Inverteret
21-61 Ekst. 3 proportionalforst.
Range: Funktion:
0.01 N/A*  [0.00 - 10.00 N/A] Se par. 21-21 Fkst. 1 proportionalforst. for at fa flere oplysninger.

21-62 Ekst. 3 integr.tid

Range: Funktion:

10000.00 [0.01 - 10000.00 s] Se par. 21-22 Fkst. 1 integr.tid for at fa flere oplysninger.

S*

21-63 Ekst. 3 differentieringstid

Range: Funktion:

0.00 s* [0.00 - 10.00 s] Se par. 21-23 Fkst, 1 differentieringstid for at f& flere oplysninger.
21-64 Ekst 3 diff.- forst.graense

Range: Funktion:

5.0 N/A* [1.0 - 50.0 N/A] Se par. 21-24 Fkst 1 diiff. forst.greense for at f4 flere oplysninger.
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2.19 Hovedmenu - Applikationsfunktioner - Gruppe 22
2.19.1 22-** Diverse

Denne gruppe indeholder de parametre, der bruges til overvagning af vand/spildevandsapplikationer.

22-00 Ekst. spaerreforsinkelse
Range: Funktion:

0 s* [0 - 600 s] Kun relevant, hvis en af de digitale indgange i par. 5-1* er programmeret til Ekstern spaerring [7].
Den eksterne spzerretimer indfgrer en forsinkelse, efter at signalet er fjernet fra den digitale ind-
gang, der er programmeret til ekstern spaerring, fgr reaktionen finder sted.

2.19.2 No Flow-det., 22-2*

VLT AQUA Drive indeholder funktioner til registrering af, hvorvidt systemets belastningsbetingelser tillader standsning af motoren:

*Lav effekt-det.

*Det. af lav hast.

Et af disse signaler skal vaere aktivt i et fastlagt tidsrum (No flow-forsinkelse par. 22-24), far den valgte handling finder sted. Mulige handlinger, der kan
veelges (par. 22-23): Ingen handling, Alarm, Sleep mode.

No Flow-registrering:

Denne funktion bruges til at registrere en No Flow-situation i pumpesystemer, hvor samtlige ventiler kan lukkes. Kan bruges bade i forbindelse med
styring med den integrerede PI-regulering i VLT AQUA Drive eller med en ekstern PI-regulering. Den faktiske konfiguration skal programmeres i par. 1-00
Konfigurationstilstand.

Konfigurationstilstand for

- Integreret PI-regulering: Lukket slgjfe

- Ekstern PI-regulering: Aben slgjfe

I Gennemfgr No Flow-tilpasning, fgr PI-reguleringens parametre indstilles!

150BA255.1C Loftchajdc 130BAZSAT

FC 100

(0000
Py
(&

gooo

Flow
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No Flow-registrering er baseret p& méling af hastighed og effekt. Ved en given hastighed vil frekvensomformeren beregne effekten ved no flow.

Denne sammenhaeng er baseret pd justering af to seet hastigheder og tilknyttet effekt ved No Flow. Ved at overvédge effekten er det muligt at registrere
No Flow-tilstande i systemer med svingende sugetryk, eller hvor pumpen har en flad karakteristik imod lav hastighed.

De to dataseet skal vaere baseret pd malinger af effekt ved ca. 50 % og 85 % af den maksimale hastighed med ventilen eller ventilerne lukket. Dataene
programmeres i par. 22-3*. Det er ogsd muligt at kgre en Lav effekt auto-opsaetning (par. 22-20), som automatisk gennemgar idriftsaetningsprocessen,
0g som o0gsd automatisk lagrer de mélte data. Frekvensomformeren skal vaere indstillet til Aben slgjfe i par. 1-00 Konfigurationstilstand, n&r den auto-
matiske opsaetning gennemfgres (Se No Flow-justering par. 22-3*).

I Hvis den integrerede PI-regulering skal anvendes, skal der gennemfgres No Flow-tilpasning fgr indstilling af PI-reguleringsparametre!

Registrering af lav hastighed:.

Registrering af lav hastighed afgiver et signal, hvis motoren kgrer med minimum hastighed, som defineret i par. 4-11 eller 4-12, Motor, lav graense.
Handlingerne svarer til No Flow-registrering (individuel udvaelgelse er ikke mulig).

Brugen af Det. af lav hast. begraenser sig ikke til systemer med No Flow-situationer, men kan ogsa finde sted i systemer, hvor drift med min.-hastighed
muligggr standsning af motoren, indtil belastningen kraever en hastighed, som overstiger minimumhastigheden, f.eks. systemer med ventilatorer og
kompressorer.

I pumpesystemer skal det sikres, at mindstehastigheden i par. 4-11 eller 4-12 er sat tilstraekkeligt hgjt med henblik p& registreringen,
. da pumpen kan kgre med ganske hgj hastighed, selv om ventilerne er lukkede.

Registrering af tgr pumpe:

No Flow-registrering kan ogsa bruges til at konstatere, om pumpen er Igbet tgr (lavt effektforbrug, hgj hastighed). Kan anvendes bdde sammen med den
integrerede PI-regulering og en ekstern PI-regulering.
Betingelsen for Tgr pumpe-signalet:

- Effektforbrug under No Flow-niveauet
0g
- Pumpen karer med maks. hastighed eller maks. reference 8ben slgjfe, afhaengigt af hvad der er lavest.

Signalet skal vaere aktivt i et defineret tidsrum ( 7or pumpefors. par. 22-27), fgr den valgte handling finder sted.
Mulige handlinger, der kan veelges (par. 22-26):

- Advarsel
- Alarm

No Flow-registrering skal veere aktiveret (par. 22-23 No Flow-funktion) og idriftsat (par. 22-3* Ingen effektjustering).

22-20 Lav effekt autoopsazetn.

Option: Funktion:

N&r automatikken er Aktiveret, aktiveres en automatisk opseaetningssekvens, der automatisk ind-
stiller hastigheden til ca. 50 og 85 % af den nominelle motorhastighed (par. 4-13 Motorhastighed,
haj greense [O/MIN]par. 4-14 Motorhastighed, haj greense [Hz]). Ved disse to hastigheder males
og lagres effektforbruget automatisk.

Fgr aktivering af automatisk opsaetning:

1. Luk ventilen eller ventilerne for at etablere en no flow-tilstand

2. Frekvensomformeren skal veere indstillet til &ben slgjfe (par. 1-00 Konfigurationstilstand).
Bemaerk, at det ogsa er vigtigt at indstille par. 1-03 Momentkarakteristikker.

[0] * off
[1] Aktiv.
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NB!
Automatisk opsaetning skal udfgres, ndr systemet har ndet den normale driftstemperatur!

NB!

Det er vigtigt, at par. 4-13 Motorhastighed, hoj graense [O/MIN]eller par. 4-14 Motorhastighed, hoj graense [Hz]er indstillet til motorens
maks. driftshastighed!

Det er vigtigt at gennemfgre den automatiske opsaetning, fgr den integrerede PI-regulering konfigureres, da indstillingerne nulstilles

ved skift til dben slgjfe i par. 1-00 Konfigurationstilstand.

NB!
Udfgr justeringen med de samme indstillinger i par. 1-03 Momentkarakteristikker, som for driften efter justeringen.

22-21 Lav effekt-det.

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret Hvis funktionen indstilles til Aktiveret, skal ibrugtagningen af registrering af lav effekt udfgres for at

indstille parametrene i gruppe 22-3* med henblik pd korrekt drift!

22-22 Det. af lav hast.

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret Veelg aktiveret for at registrere situationer, hvor motoren arbejder med en hastighed som defineret

i par. 4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN] eller par. 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz].

22-23 No Flow-funktion

Option: Funktion:
Fzelles handlinger for Lav effekt-det. og Det. af lav hast. (individuel udveelgelse er ikke mulig).

[0] * Off

[1] Sleep mode

[2] Advarsel Meddelelser i displayet pélcp-betjeningspanelet (hvis monteret) og/eller signal via en relaeudgang
eller en digital udgang.

[3] Alarm Frekvensomformeren tripper, og motoren forbliver standset, indtil den nulstilles.

22-24 No Flow-forsink.
Range: Funktion:

10 s* [1-600 s] Indstil det tidsrum, hvori lav effekt/lav hastighed skal forblive registreret for at aktivere handlings-
signalet. Hvis registreringen forsvinder, fgr timeren udigber, nulstilles timeren.
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22-26 Tgr pumpe-funktion
Option: Funktion:

Lav effekt registrering skal vaere Aktiveret (par. 22-21 Lav effekt-det.) og idriftsat (med enten par.
22-3*, No Flow-effektjustering eller par. 22-20 Lav effekt autoopsaetn.), for at Tgr pumpe-registre-
ring kan bruges.

[0] * Off

[1] Advarsel Meddelelser i displayet pélcp-betjeningspanelet (hvis monteret) og/eller signal via en releeudgang
eller en digital udgang.

[2] Alarm Frekvensomformeren tripper, og motoren forbliver standset, indtil den nulstilles.

22-27 Tor pumpefors.

Range: Funktion:

10 s* [0 - 600 s] Definerer i hvor lang tid Tgr pumpe-tilstanden skal vaere aktiv, far der aktiveres en advarsel eller

alarm

22-28 No-Flow Lav hast. [0/MIN]

Range: Funktion:
0* [Motor min. Hastighed - Motor Anvendes til at indstille hastighed for registrering af no-flow ved lav hastighed.
maks. Hastighed] Hvis der er behov for registrering af lav hastighed ved en hastighed, der er forskellig fra minimum-

hastighed, kan denne parameter anvendes.

22-29 No-Flow Lav hast. [Hz]

Range: Funktion:
0* [Motor min. Hastighed - Motor Anvendes til at indstille hastighed for registrering af no-flow ved lav hastighed.
maks. Hastighed] Hvis der er behov for registrering af lav hastighed ved en hastighed, der er forskellig fra minimum-

hastighed, kan denne parameter anvendes.

2.19.3 22-3* No flow-effektoptim.

Reguleringssekvens, hvis der ikke vaelges Auto-opsaetningi par. 22-20 Lav effekt autoopsaetn.:
1. Luk hovedventilen for at afbryde gennemstrgmningen
2 Kgr med motoren, indtil systemet har ndet normal driftstemperatur
3. Tryk pd Hand On-knappen pd LCP, og juster hastigheden til ca. 85 % af den nominelle hastighed. Noter den praecise hastighed
4

Aflees effektforbruget, enten ved at kontrollere den faktiske strgm i datalinjen i LCP eller ved at kalde par. 16-10 Effekt [kW] eller
par. 16-11 Effekt [hp], i hovedmenuen. Noter effektudlaesningen

5. Juster hastigheden til ca. 50 % af den nominelle hastighed. Noter den praecise hastighed

6.  Afles effektforbruget, enten ved at kontrollere den faktiske strgm i datalinjen i LCP eller ved at kalde par. 16-10 Effekt [kW] eller
par. 16-11 Effekt [hp]i hovedmenuen. Noter effektudlaesningen

7.  Programmer de benyttede hastigheder i par. 22-32 Lav hast. [O/MIN], par. 22-33 Lav hast. [Hz], par. 22-36 Hgj hast. [O/MIN] og
par. 22-37 Hgj hast. [Hz]

8.  Programmer de tilknyttede effektveerdier ipar. 22-34 Lav hast.-effekt [kW/], par. 22-35 Lav hast.-effekt [HK], par. 22-38 Hgj hast.-effekt [kW]
og par. 22-39 Hgj hast.-effekt [HK]

9.  Skift tilbage ved hjeelp af Auto On eller Off

NB!
Indstil par. 1-03 Momentkarakteristikker for optimeringen finder sted.
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22-30 No-Flow effekt
Range: Funktion:

0.00 kW* [0.00 - 0.00 kW] Udlzesning af den beregnede No Flow-effekt ved faktisk hastighed. Hvis effekten falder til display-
veerdien, vil frekvensomformeren betragte situationen som en No Flow-situation.

22-31 Effektfaktorkor.faktor
Range: Funktion:

100 %* [1 - 400 %] Foretag korrektioner af den beregnede effekt ved par. 22-30 No-Flow effekt.
Hvis der registreres en No Flow, ndr den ikke skal veere der, skal indstillingen reduceres. Hvis der
imidlertid ikke registreres en No Flow, ndr den bgr veere der, skal indstillingen forgges til mere end

100 %.
22-32 Lav hast. [0/MIN]
Range: Funktion:
0 RPM* [0 - par. 22-36 RPM] Skal anvendes, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed er indstillet til O/MIN (parameteren er ikke

synlig, hvis Hz er valgt).
Indstiller den benyttede hastighed til 50 %-niveauet.
Denne funktion bruges til lagring af de veerdier, der er ngdvendige til justering af No Flow-registre-

ring.

22-33 Lav hast. [Hz]

Range: Funktion:

0 Hz* [0.0 - par. 22-37 Hz] Skal bruges, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed er indstillet til Hz (parameteren er ikke synlig,
hvis der er valgt O/MIN).

Indstiller den benyttede hastighed til 50%-niveauet.
Funktionen bruges til lagring af veerdier, der skal bruges for at indstille No Flow-registreringen.

22-34 Lav hast.-effekt [kW]

Range: Funktion:

0 kW* [0.00 - 0.00 kw] Skal anvendes, hvis par. 0-03 Regionale indstillinger er indstillet til International (parameteren er
ikke synlig, hvis Nordamerika er valgt).
Indstiller effektforbruget ved 50 %-hastighedsniveauet.
Denne funktion bruges til lagring af de veerdier, der er ngdvendige til justering af No Flow-registre-

ring.
22-35 Lav hast.-effekt [HK]
Range: Funktion:
0 hp* [0.00 - 0.00 hp] Anvendes, hvispar. 0-03 Regionale indstillinger er indstillet til Nordamerika (parameteren er ikke

synlig, hvis der er valgt International).

Indstiller effektforbruget ved 50 %-hastighedsniveauet.

Denne funktion bruges til lagring af de veerdier, der er ngdvendige til justering af No Flow-registre-
ring.

22-36 Hgj hast. [0/MIN]
Range: Funktion:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Skal anvendes, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed er indstillet til O/MIN (parameteren er ikke
synlig, hvis Hz er valgt).
Indstiller den benyttede hastighed til 85 %-niveauet.
Funktionen bruges til lagring af veerdier, der skal bruges for at indstille No Flow-registreringen.
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22-37 Hgj hast. [Hz]

Range: Funktion:

0.0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] Skal bruges, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed er indstillet til Hz (parameteren er ikke synlig,
hvis der er valgt O/MIN).
Indstiller den benyttede hastighed til 85 %-niveauet.
Funktionen bruges til lagring af veerdier, der skal bruges for at indstille No Flow-registreringen.

22-38 Hgj hast.-effekt [kW]

Range: Funktion:

0 kW* [0.00 - 0.00 kw] Skal anvendes, hvis par. 0-03 Regionale indstillinger er indstillet til International (parameteren er
ikke synlig, hvis Nordamerika er valgt).
Indstiller effektforbruget ved 85 %-hastighedsniveauet.
Denne funktion bruges til lagring af de veerdier, der er ngdvendige til justering af No Flow-registre-
ring.

22-39 Hgj hast.-effekt [HK]

Range: Funktion:

0 hp* [0.00 - 0.00 hp] Anvendes, hvis par. 0-03 Regionale indstillinger er indstillet til Nordamerika (parameteren er ikke
synlig, hvis der er valgt International).
Indstiller effektforbruget ved 85 %-hastighedsniveauet.
Denne funktion bruges til lagring af de vaerdier, der er ngdvendige til justering af No Flow-registre-
ring.

2.19.4 Sleep Mode, 22-4*

Hvis belastningen p& systemet muligger standsning af motoren, og belastningen overvages, kan motoren standses ved at aktivere funktionen Sleep mode.
Dette er ikke en normal Stop-kommando. Motoren rampes ned til 0 O/MIN, og den magnetiseres ikke laengere. I sleep mode overvdges bestemte tilstande
for at finde ud af, hvorndr der igen er belastning pd systemet.

Sleep mode kan aktiveres enten via Registrering af lav effekt/registrering af lav hastighed eller via et eksternt signal p&fert en af de digitale indgange
(skal programmeres via parametrene til konfiguration af de digitale indgange, par. 5-1* ved at veelge sleep mode).

Denne handling finder sted ved en fremkant for det pafgrte eksterne signal med det formal at anvende en elektromekanisk flowswitch til at registrere en
No Flow-tilstand og aktivere sleep mode (i modsat fald vil frekvensomformeren aldrig g ud af sleep mode igen, fordi signalet ville vaere fast tilsluttet).

Hvis 25-26, Udkobl. ved No Flow, er indstillet til Aktiveret, vil aktiveringen af sleep mode péfgre en kommando pd kaskadestyreenheden (hvis den er
aktiveret) til pdbegyndelse af udkobling af fglgepumperne (fast hastighed), for hovedpumpen standses (variabel hastighed).

N&r der skiftes til sleep mode, viser den nederste statuslinje i LCP-betjeningspanelet sleep mode.

Se 0gsa signaldiagrammet i afsnit 22-2* No Flow-det.
Funktionen sleep mode kan anvendes pé tre forskellige mader:
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—’/ 1308425511

Illustration 2.6: Forklaring: FC=frekvensomformer; fo=frekvensudgang; Ps=P system; Ps.=P saetpunkt

1) Systemer, hvor den integrerede PI-regulering bruges til at kontrollere tryk eller temperatur, f.eks. trykforggelsessystemer med trykfeedbacksignal, der
sendes til frekvensomformeren fra en tryktransducer. Par. 1-00 Konfigurationstilstand, skal vaere indstillet til Lukket slgjfe, og PI-regulering skal vaere
konfigureret til de gnskede reference- og feedbacksignaler.

Eksempel: boost-system.

TSUBAZD/Z. 1L
Y RS

pfras Peoust
Psct
P 4244

Pwake

|
| |
H |
| I Tid
1! |
frer | four (Frekvens) | I I
|
1! |
)" I
il |
|
|
|
No/Low Flow 'S\eep—t\\ﬁta nd * Tid
detekteret aktiveret Psystem =P\Wake

aktiveret

Hvis der registreres en No Flow, vil frekvensomformeren forgge saetpunktet for trykket for at sikre et svagt overtryk i systemet (trykforggelse skal indstilles
i par. 22-45 Seetpunkt boost).

Feedbacksignalet fra tryktransduceren overvages, og nér dette tryk er faldet med en fastlagt procentdel under det normale saetpunkt for trykket (Pset),
ramper motoren op igen, og trykket kontrolleres med henblik pd opndelse af den satte veerdi (Pset).

Ekslern
PLO-styrcenhed|

2) I systemer, hvor trykket eller temperaturen styres af en ekstern PI-regulering, kan wake up-betingelserne ikke baseres pd feedback fra tryk-/tempe-
ratur-transduceren, da ssetpunktet ikke er kendt. I eksemplet med boost-systemet er det gnskede tryk, Pset, ikke kendt. Par. 1-00 Konfigurationstil-
stand skal vaere indstillet til Aben slgjfe.

Eksempel: boost-system.
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P (Tryk)

Pset ——
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Tviave

No/Low Flow Sleep-tilstand Tid

detekteret sktiveret Prer Pwake

Motoren stopper, hvis den registrerer lav effekt eller lav hastighed, men referencesignalet (frer) fra den eksterne styreenhed overvdges stadig, og takket
veere det lave tryk, der opstér, vil styreenheden gge referencesignalet for at opnd mere tryk. N&r referencesignalet har ndet en fastlagt veerdi, fwake,

starter motoren.

Hastigheden indstilles manuelt med et eksternt referencesignal (fjernreference). Indstillingerne (par. 22-3*) til justering af No Flow-funktionen, skal have

standardvaerdierne.

Konfigurationsmuligheder, oversigt:

Integreret PI-regulering Ekstern PI-regulering eller manuel styring
(Par. 1-00: Lukket slgjfe) (Par. 1-00: Aben slgjfe)
Sleep mode Wake up Sleep mode Wake up
No Flow-registrering (kun pumper) Ja Ja (undtagen manuel ind-
stilling af hastighed)
Registrering af lav hastighed Ja Ja
Eksternt signal Ja Ja
Tryk/temperatur (sender tilsluttet) Ja Nej
Udgangsfrekvens Nej Ja
NB!

Sleep mode er ikke aktiv, ndr lokal reference er aktiv (indstil hastigheden manuelt ved hjeelp af pileknapperne pd LCP-betjeningspa-
nelet). Se par. 3-13 Referencested.
Fungerer ikke i Hand-tilstand. Auto-opsaetning i &ben slgjfe skal udferes inden indstilling af indgang/udgang i lukket slgjfe.

22-40 Min. kgretid
Range: Funktion:

10 s* [0 - 600 s] Indstiller den gnskede mindste kgretid for motoren efter en startkommando (digital indgang eller
bus), far der skiftes til sleep mode.

22-41 Min. Sleep-tid
Range: Funktion:

10 s* [0 - 600 s] Indstiller den gnskede mindstetid for opretholdelse af sleep mode. Dette tilsidesaetter eventuelle
wake up-betingelser.

22-42 Wake up-hast. [O/MIN]
Range: Funktion:

0 RPM* [par. 4-11 - par. 4-13 RPM] Skal anvendes, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed er indstillet til O/MIN (parameteren er ikke
synlig, hvis Hz er valgt). M& kun anvendes, hvis par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til Aben

slgjfe, og hastighedsreferencen paferes af en ekstern styreenhed.
Indstiller den referencehastighed, hvorved sleep mode skal annulleres.
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22-43 Wake up-hast. [Hz]
Range: Funktion:

0 Hz* [par. 4-12 - par. 4-14 Hz] Skal bruges, hvis par. 0-02 Motorhastighedsenhed er indstillet til Hz (parameteren er ikke synlig,
hvis der er valgt O/MIN). Skal kun anvendes, hvis par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til
Rben slgife, og hastighedsreference pafgres af en ekstern styreenhed, der styrer trykket.
Indstiller den referencehastighed, hvorved sleep mode skal annulleres.

22-44 Wake-up-ref./feedbackforskel
Range: Funktion:

10%* [0-100%] Skal kun bruges, hvis par. 1-00 Konfigurationstilstand, er indstillet til Lukket slgjfe, og den integre-
rede PI-styreenhed bruges til at kontrollere trykket.
Indstiller det tilladte trykfald i procent af saetpunktet for trykket (Pset), fgr sleep mode annulleres.

NB!

Ved brug i applikationer, hvor den integrerede PI-styring er indstillet til inverteret
styring i par. 20-71 PID, Normal/inverteret styring, tilfgjes veerdien i par. 22-44
automatisk.

22-45 Saetpunkt boost
Range: Funktion:

0 %* [-100 - 100 %] Skal kun anvendes, hvis par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til Lukket slgjfe, og den inte-
grerede PI-regulering benyttes. I systemer med f.eks. konstant trykstyring er det en fordel at gge

trykket i systemet, far motoren standses. Herved forlaenges det tidsrum, hvori motoren er standset,
og hyppige starter/standsninger undgas.

Indstil det gnskede overtryk/den gnskede overtemperatur i procent af saetpunktet for trykket (Pset)/
temperaturen, fgr der skiftes til Sleep mode.

Hvis der indstilles for 5 %, bliver boost-trykket Pset*1.05. De negative veerdier kan bruges til f.eks.
keletdrnsstyring, hvor der er brug for en negativ andring.

22-46 Maks. boost-tid

Range: Funktion:

60 s* [0 - 600 s] Skal kun anvendes, hvis par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til Lukket slgjfe, og den inte-
grerede PI-styreenhed bruges til at kontrollere trykket.
Indstil det maksimale tidsrum, hvori boost-tilstand skal veere tilladt. Hvis det fastlagte tidsrum over-
skrides, skiftes der til sleep mode, og der ventes ikke pd, at det satte boost-tryk nds.

2.19.5 22-5* Slut pa kurve

Slut pd kurve-betingelserne forekommer, nér en pumpe yder et for stort volumen til at sikre det indstillede tryk. Dette kan forekomme, hvis der opstér
en uteethed i fordelingsrgrsystemet efter pumpen, som f8r pumpen til at kgre til enden af pumpekarakteristikken, der er gyldig for den maksimale
hastighed, der er indstillet i par. 4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN] eller par. 4-14 Motorhastighed, haj graense [Hz].

Hvis feedbacksignalet er 2,5 % af den programmerede veerdi i par. 20-14 Maximum Reference/Feedb. (eller numerisk veerdi af par. 20-13 Minimum
Reference/Feedb., afhaengigt af hvad der er hgjst) under seetpunktet for det gnskede tryk for et angivet tidsrum (par. 22-51 Slut p8 kurvefors..), og
pumpen kgrer med maksimumbhastigheden i par. 4-13 Motorhastighed, hoj graense [O/MIN] eller par. 4-14 Motorhastighed, hoj graense [Hz], finder
funktionen i par. 22-50 Slut p& kurve-funktion sted.

Det er muligt at f3 et signal pa en af de digitale udgange ved at veelge Slut p8 kurve [192] i par. 5-3* Djgitale udgange og/eller par. 5-4* Relzeer. Signalet
vil veere til stede, ndr en Slut pd kurve-tilstand forekommer, og valget i par. 22-50 Slut p8 kurve-funktion er forskellig fra Ikke aktiv. Slut p& kurve-
funktionen kan kun bruges ved betjening af den indbyggede PID-regulering (lukket slgijfe i par. 1-00 Konfigurationstilstand).

22-50 Slut pa kurve-funktion

Option: Funktion:

[o] * Off Slut pd kurve-overvagning er ikke aktiv.

[1] Advarsel Der vises en advarsel i displayet [W94].

[2] Alarm Der vises en alarm, og frekvensomformeren tripper. Der vises en meddelelse [A94] i displayet.
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NB!
Automatisk genstart vil nulstille alarmen og starte systemet igen.

22-51 Slut pa kurvefors.
Range: Funktion:

10 s* [0 - 600 s] N&r der registreres en Slut pd kurve-tilstand, aktiveres en timer. N&r den tid, der er indstillet i denne
parameter, udlgber, og Slut pd kurve-tilstanden har veeret konstant i hele perioden, aktiveres den
funktion, der er indstillet i par. 22-50 Slut p8 kurve-funktion. Hvis tilstanden forsvinder, inden ti-
meren udlgber, nulstilles timeren.

2.19.6 Kilremsbrudsregistrering, 22-6*

Kilrembrudsregistreringen kan bruges b&de i systemer med &ben og lukket slgjfe til pumper og ventilatorer. Hvis det ansldede motormoment ligger under
momentvaerdien for kilremsbrud (par. 22-61), og frekvensomformerens udgangsfrekvens er over eller lig med 15 Hz, udfgres kilremsbrudsfunktionen
(par. 22-60)

22-60 Kilrembrudsfunktion

Option: Funktion:

Veelger den handling, der skal udfgres i tilfeelde af registrering af kilremsbrudstilstanden

[o] * Off
[1] Advarsel
[2] Trip

22-61 Kilrembrudsmoment
Range: Funktion:

10 %* [0 - 100 %] Angiver kilrembrudsmoment som en procentdel af det nominelle motormoment.

22-62 Kilrembrudsforsinkelse
Range: Funktion:

10s [0 - 600 s] Angiver det tidsrum, hvori kilremsbrudstilstanden skal veere aktiv, for at den handling, der er valgt
i par. 22-60 Kilrembrudsfunktion, udfgres.

2.19.7 22-7* Kortslutningsbeskyttelse

I nogle applikationer vil der ofte vaere behov for et begraenset antal opstarter. En mdde at ggre dette p& er at sikre en mindste driftstid (tid mellem start
og stop) og et mindste interval mellem starter.

Det betyder, at enhver normal stopkommando kan tilsidesaettes af funktionen Min. karetid (par. 22-77), og at enhver normal startkommando (Start/Jog/
Fastfrys) kan tilsidesaettes af funktionen Interval mellem starter (par. 22-76).

Ingen af de to funktioner er aktive, hvis tilstandene Hand On eller Off er aktiveret via LCP. Hvis der vaelges Hand On eller Off, nulstilles de to timere til
0 og begynder ikke at teelle, fer der trykkes pd Auto, og der péfgres en aktiv startkommando.

22-75 Kort cyklusbeskyttelse

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret Timeren, som er indstillet i par. 22-76 Interval mellem starter er deaktiveret.
[1] Aktiveret Timeren, som er indstillet i par. 22-76 Interval mellem starter er aktiveret.
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22-76 Interval mellem starter

Range: Funktion:

par. 22-77 [par. 22-77 - 3600 s]
s* kommando (Start/Jog/Fastfrys) tilsidesaettes, indtil timeren er udigbet.

Indstiller det gnskede mindste tidsrum, der skal forlgbe mellem to starter. Enhver normal start-

22-77 Min. koretid
Range: Funktion:
0s* [0 - par. 22-76 s]

Indstiller det tidsrum, der gnskes som minimumkgretid efter en normal startkommando (Start/Jog/
Fastfrys). Enhver normal stopkommando ignoreres, indtil det fastlagte tidsrum er forlgbet. Timeren
begynder at tzelle efter en normal startkommando (Start/Jog/Fastfrys).

Timeren tilsideseettes af kommandoerne Frilgb (inverteret) eller Ekstern spaerring.

NB!
Fungerer ikke i kaskade-tilstand.

2.19.8 Flow-kompensation, 22-8*

I nogle tilfeelde er det ikke muligt at placere en tryktransducer ved et fjernpunkt i systemet, og den kan udelukkende placeres tzet p& ventilator-/
pumpetrykstudsen. Flow-kompensation fungerer ved at tilpasse saetpunktet i henhold til udgangsfrekvensen, som naesten er proportionel med flow,
derved kompenseres der for stgrre tab ved hgjere flow-hastigheder.

Hpesien (Kraevet tryk) er saetpunktet for lukket slgjfe (PI)-drift af frekvensomformeren og indstilles til lukket slgjfe-drift uden flow-kompensation.

130BA383.10

Der findes to metoder, som kan anvendes, afhaengigt af, hvorvidt hastigheden ved systemdesignpunktet er kendt eller €j.

VLT® AQUA Drive Programming Guide

Hastighed ved Hastighed ved
Parameter : )
Det anvendte parameternummer Designpunkt Designpunkt
nummer
KENDT UKENDT
Flow-kompensation (Par 22-80) + +
Kvadratlineaer kurveapproksimering (Par 22-81) + +
Beregning af arbejdspunkt (Par 22-82) 4F 4F
Hastighed ved No Flow (Par 22-83/84) + +
Hastighed ved designpunkt (Par 22-85/86) + -
Tryk ved No Flow (Par 22-87) + +
Tryk ved nominel hastighed (Par 22-88) - +
Flow ved designpunkt (Par 22-89) - +
Flow ved nominel hastighed (Par 22-90) +
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22-80 Flow-kompensering

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret [0] Deaktiveret. Seetpunktkompensation ikke aktiv.
[1] Aktiveret [1] Aktiveret: Seetpunktkompensation er aktiv. Ved aktivering af denne parameter kan der foretages

en flow-kompenseret saetpunktshandling.

22-81 Kvadratlinezer kurveapproksimering
Range: Funktion:

100 %* [0 - 100 %] Eksempel 1:
Ved tilpasning af denne parameter kan formen pd kontrolkurven justeres.

0 = Lineger
100 % = Ideel form (teoretisk).

NB!
Bemaerk: ikke synlig, ndr den kerer i kaskade.

H (hoved) -
A 5
:
3
Kontrolkurve
Q (flow!
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22-82 Beregning af arbejdspkt
Option: Funktion:
Eksempel 1: Hastigheden ved systemdesignarbejdspunkt er kendt:

H (hoved)
A

130BA385.11

H DESIGN
Seetpunkt

Hun
P22-83/
P22-84 Kontrolkurve z
P22-87 \

Q (ﬂ;w)

Ved at laese fra Hpesien -punktet og Qoesien -punktet pd det datablad, der viser karakteristikker for
det specifikke udstyr ved forskellige hastigheder, er det muligt at finde punkt A, som er systemde-
signpunktet. Pumpekarakteristikken ved dette punkt skal identificeres og den tilknyttede hastighed
skal programmeres. Ved at lukke ventilerne og justere hastigheden, indtil Hvin opnés, er det muligt
at fastlaegge hastigheden ved no flow.

Ved at tilpasse par. 22-81 Kvadratlinezer kurveapproksimering kan formen pd kontrolkurven justeres
uendeligt.

Eksempel 2:

Hastighed ved systemdesignpunkt er ikke kendt: I tilfaelde hvor hastigheden ved systemdesignpunkt
er ukendt, skal der bestemmes et andet punkt pd referencekurven ved hjeelp af dataarket. Ved at
se pd kurven for den nominelle hastighed og indtegne designtrykket (Hoesien, Punkt C), er det muligt
at fastlaegge gennemstrgmningen ved trykket Qratep . P& samme méade er det muligt at fastlaegge
trykket Hp ved den gennemstrgmning ved at indtegne designgennemstrgmningen (Qoesien, punkt
D). N&r disse to punkter pd pumpekurven og Hwn er kendt, som beskrevet ovenfor, kan frekvens-
omformeren beregne referencepunkt B og pa den made indtegne styrekurven, som ogsa vil omfatte
systemdesignarbejdspunkt A.

“ (hoved) =
]
&
3
HyomneL £ — s — -
P22-88
H DESIGN
SeetpunktT— " — " — " —* " —" " — "/ — ', N
|
I ,
i 7
H min I I %4#
P22-83/ I | <
P22-84 Kontrolkurve | |
P22-87 | : >
Qpesion Qnommer Q (flow,
P22-89  P22-90
[0] * Deaktiveret Deaktiveret [0]. Beregning af arbejdspunkt er ikke aktiveret. Skal anvendes, hvis hastigheden ved
designpunkt er kendt (se tabellen ovenfor).
[1] Aktiveret Aktiveret [1]: Beregning af arbejdspunkt er aktiv. Nar denne parameter er aktiveret, er det muligt

at beregne den ukendte hastighed for systemdesignarbejdspunktet ved 50/60 Hz, pd baggrund af
indgangsdata i par. 22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN] par. 22-84 Hast. v. No Flow [HZ],
par. 22-87 Tryk ved No Flow-hast., par. 22-88 Tryk ved nominel hast., par. 22-89 Flow ved design-
punkt og par. 22-90 Flow ved nom. hast..
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22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN]

Range: Funktion:

300. RPM* [0 - par. 22-85 RPM] Oplgsning 1 OMDR/MIN.
Her skal angives den hastighed i OMDR/MIN, som motoren kgrer med, nér der opnds en gennem-
strgmning pd nul og et minimumtryk pd Twmm. Derudover kan hastigheden ogsd angives i
par. 22-84 Hast. v. No Flow [Hz]. Hvis det er blevet besluttet at anvende OMDR/MIN i
par. 0-02 Motorhastighedsenhed, bgr par. 22-85 Hast. ved designpkt [O/MIN] ogsd anvendes. Ved
at lukke ventilerne og nedszette hastigheden, indtil minimumstrykket Huin opnds, bestemmes denne

veerdi.

22-84 Hast. v. No Flow [Hz]

Range: Funktion:

50.0 Hz* [0.0 - par. 22-86 Hz] Oplgsning 0,033 Hz.
Her angives den motorhastighed, hvorved gennemstrgmningen er blevet standset og minimums-
trykket Hvin opnds i Hz. Ligeledes kan hastigheden i O/MIN angives i par. 22-83 Hast. v. No Flow
[O/MIN]. Hvis det er blevet besluttet at anvende Hz i par. 0-02 Motorhastighedsenhed, bgr

par. 22-86 Hast. ved designpkt [Hz] ogsd anvendes. Ved at lukke ventilerne og nedszette hastig-
heden, indtil minimumstrykket Hvin opnds, bestemmes denne vaerdi.

22-85 Hast. ved designpkt [0/MIN]
Range: Funktion:
1500. RPM*  [par. 22-83 - 60000. RPM] Oplgsning 1 OMDR/MIN.

Kun synlig nér par. 22-82 Beregning af arbejdspkt er indstillet til Deaktiver. Her angives den Mo-
torhastighed i OMDR/MIN, hvorved systemdesignarbejdspunktet opnds. Derudover kan hastigheden
0gsd angives i par. 22-86 Hast. ved designpkt [Hz]. Hvis det er blevet besluttet at anvende OMDR/
MIN i par. 0-02 Motorhastighedsenhed, bgr par. 22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN] ogs8 anvendes.

22-86 Hast. ved designpkt [Hz]

Range: Funktion:
50/60.0 [par. 22-84 - par. 4-19 Hz] Oplgsning 0,033 Hz.
Hz*

Kun synlig nér par. 22-82 Beregning af arbejdspkt er indstillet til Deaktiver. Angiv her den motor-
hastighed i Hz, hvorved systemdesignarbejdspunktet opnds. Ligeledes kan hastigheden i O/MIN
angives i par. 22-85 Hast. ved designpkt [O/MIN]. Hvis det er blevet besluttet at anvende Hz i
par. 0-02 Motorhastighedsenhed, bgr par. 22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN] ogsd anvendes.

22-87 Tryk ved No Flow-hast.
Range: Funktion:
0.000 N/A* [0.000 - par. 22-88 N/A] Angiv trykket Hmmn, hvilket svarer til Hastighed ved No Flow i reference-/feedbackenhederne.

22-88 Tryk ved nominel hast.

Range: Funktion:
999999.999 [par. 22-87 - 999999.999 N/A] Angiv den veerdi, der svarer til tryk ved nominel hast. i reference-/feedbackenheder. Denne veerdi
N/A* kan defineres ved hjeelp af pumpens datablad.

22-90 Flow ved nom. hast.

Range: Funktion:
0.000 N/A*  [0.000 - 999999.999 N/A] Angiv den veerdi, der svarer til Flow ved nom. hast. Denne veerdi kan defineres ved hjselp af pum-
pens datablad.
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2.20 Hovedmenu - Tidsbaserede Funktioner - Gruppe 23
2.20.1 23-0* Tidsst. handl.

Brug 7idsst. handlinger i forbindelse med handlinger, der skal udfgres dagligt eller ugentligt, f.eks. forskellige referencer for arbejdsdage/fridage. Der
kan programmeres op til 10 tidsindstillede handlinger i frekvensomformeren. Det tidsindstillede handlingsnummer vaelges pa listen, ndr parametergruppe
23-0* indtastes pd LCP. par. 23-00 7ZNDT-tid — par. 23-04 Heaendelse derefter kontrolleres det valgte nummer for Tidsstyrede handlinger. Hver enkelt
tidsindstillet handling er opdelt i TAENDT-tid og SLUKKET-tid, hvorunder to forskellige handlinger kan udfgres.

De handlinger, der er programmeret i tidsstyrede handlinger, kombineres med tilsvarende handlinger fra digitale indgange, styreord via bus og Smart
Logic Controller, i henhold til kombinationsreglerne, der er indstillet i 8-5*, Digital/bus.

NB!
Uret (parametergruppe 0-7*) skal veere stillet korrekt, for at tidsindstillede handlinger fungerer korrekt.

NB!
N&r der monteres et analogt I/O MCB109-optionskort, medfglger et batteri-backup til dato og tid.

NB!
Det pc-baserede konfigurationsvaerktgj MCT 10 indeholder en seerlig vejledning for let programmering af tidsstyrede handlinger.

23-00 TANDT-tid

Array [10]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Indstiller TENDT-tiden for den tidsstyrede handling.

NB!

Frekvensomformeren er ikke udstyret med backup til urfunktionen, og indstillin-
gerne for dato/tid nulstilles til standardvaerdierne (2000-01-01 00:00) efter en
nedlukning, medmindre der er monteret et realtidsurmodul med backup. I
par. 0-79 Urfejler det muligt at programmere en afgivelse af en advarsel i tilfselde

af, at uret ikke er indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

23-01 TANDT-handling

Arra [10]

Option: Funktion:
Veelger handlingen i TANDT-tiden. Se par. 13-52 SL styreenh.-handling for at fa beskrivelser af
mulighederne.

[og * DEAKTIVERET

[1] Ingen handling

[2] Veelg opsaetn. 1

[3] Veelg opsaetn. 2

[4] Veelg opsaetn. 3

[5] Veelg opsaetn. 4

[10] Veelg preset-ref. 0

[11] Veelg preset-ref. 1

194 MG.20.04.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



VLT® AQUA Drive Programming Guide M 2 Parameterbeskrivelse

[12] Veelg preset-ref. 2

[14] Veelg preset-ref. 4

[16] Veelg preset-ref. 6

[18] Veelg rampe 1

[22] Kar

[24] Stop

[27] Frilab

[29] Starttimer 0

[31] Starttimer 2

[33] Indst. dig. udg. B lav

[35] Indst. dig. udg. D lav

[37] Indst. dig. udg. F lav

[39] Indst. dig. udg. B hgj

[41] Indst. dig. udg. D hgj

[43] Indst. dig. udg. F hgj

[61] Nulstil teeller B

[71] Starttimer 4

[73] Starttimer 6

NB!
For valgmuligheder [32] - [43], se ogsd parametergruppe 5-3*, Digitale udgange og 5-4*, Relzeer.
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23-02 SLUKKET-tid

Array [10]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 -0 N/A] Indstiller SLUKKET-tid for den tidsstyrede handling.

NB!

Frekvensomformeren er ikke udstyret med backup til urfunktionen, og indstillin-
gerne for dato/tid nulstilles til standardvaerdierne (2000-01-01 00:00) efter en
nedlukning, medmindre der er monteret et realtidsurmodul med backup. I
par. 0-79 Urfejler det muligt at programmere en afgivelse af en advarsel i tilfselde
af, at uret ikke er indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

23-03 SLUKKET-handling

Array [10]

Option: Funktion:
Veelg handlingen i SLUKKET-tiden. Se par. 13-52 SL styreenh.-handling for at f& beskrivelser af
mulighederne.

[0] * DEAKTIVERET

[1] Ingen handling

[2] Veelg opsaetn. 1

[3] Veelg opsaetn. 2

[4] Veelg opseetn. 3

[5] Veelg opseetn. 4

[10] Veelg preset-ref. 0

[11] Veelg preset-ref. 1

[12] Veelg preset-ref. 2

[13] Veelg preset-ref. 3

[14] Veelg preset-ref. 4

[15] Veelg preset-ref. 5

[16] Veelg preset-ref. 6

[17] Veelg preset-ref. 7

[18] Veelg rampe 1

[19] Veelg rampe 2

[22] Kar

[23] Kgr baglaens

[24] Stop

[26] Dcstop

[27] Frilob

[28] Fastfrys udgang

[29] Starttimer 0

[30] Starttimer 1

[31] Starttimer 2

[32] Indst. dig. udg. A lav

[33] Indst. dig. udg. B lav

[34] Indst. dig. udg. C lav

[35] Indst. dig. udg. D lav

[36] Indst. dig. udg. E lav

[37] Indst. dig. udg. F lav
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[38] Indst. dig. udg. A hgj
[39] Indst. dig. udg. B hgj
[40] Indst. dig. udg. C hgj
[41] Indst. dig. udg. D hgj
[42] Indst. dig. udg. E hgj
[43] Indst. dig. udg. F hgj
[60] Nulstil teeller A

[61] Nulstil teeller B

[70] Starttimer 3

[71] Starttimer 4

[72] Starttimer 5

[73] Starttimer 6

[74] Starttimer 7

23-04 Heendelse

Array [10]

Option: Funktion:
Veelg hvilke(n) dag(e) den tidsstyrede handling skal geelde for. Angiv arbejdsdage/fridage i
par. 0-81 Arbejdsdage, par. 0-82 Yderligere arbejdsdage og par. 0-83 Yderligere fridage.

[0] * Alle dage

[1] Arbejdsdage

[2] Fridage

[3] Mandag

[4] Tirsdag

[5] Onsdag

[6] Torsdag

[71 Fredag

[8] Lgrdag

[9] Sgndag

2.20.2 23-1* Vedligeh.

Slitage kraever periodisk eftersyn og service af applikationens elementer, f.eks. motorlejer, feedbacksensorer og taetninger eller filtre. Med forebyggende
vedligeholdelse kan serviceintervallerne programmeres ind i frekvensomformeren. Frekvensomformeren afgiver en meddelelse, ndr vedligeholdelse er
pdkraevet. Der kan programmeres 20 haendelser vedr. forebyggende vedligeholdelse i frekvensomformeren. For hver enkelt haendelse skal fglgende
angives:

. Vedligeholdelsesdel (f.eks. "motorlejer")
3 Vedligeh.handling (f.eks. "udskiftning")
. Vedligeh.tidsramme (f.eks. "Kgrte timer" eller en bestemt dato eller tid)

. Vedligeh.tidsinterval eller dato og tid for nzeste vedligeholdelse

NB!
Hvis en forebyggende vedligeholdelseshaendelse skal deaktiveres, skal det tilknyttede par. 23-12 Vedligeh.tidsramme indstilles til
Deaktiveret [0].

Forebyggende vedligeholdelse kan programmeres i LCP, men det anbefales at bruge det pc-baserede VLT bevaegelsesstyringsvaerktgj MCT10.
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Fie Edit View Insert Communication Tools Options Help
D b DR& %L sEMIV g aoedbu+d
+ @ Metwork. Name Setup 1 ]Setup 2 |Sel.up 3 ‘ Setup 4
= B Project Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
2 ﬂg VE AQUADRIVE Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= All Parameters =
Operation/Display Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
W Load/Mator K Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[+ (®) Brakes 2310.4 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
+ # Reference [ Ramps 2310.5 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
£3 o? Limits | Warnings 2310.6 | Maintenance Ttem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
- 33 Digtal Injout 2310.7 | Maintenanice ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
_‘* § Analog InjOut . 2310.8 | Maintenance Ttem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Maotor bearings
i ﬁ ::LTL::S: Rpiwon 23108 | Mainkenance ltem | Motor bearings tator bearings Motor bearings Motor bearings
= 2310.10 | Maintenance Ttem Mator bearings Motor bearings Motor bearings Mator bearings
+ 2310.11 | Maintenance Item Motor bearings Motor beatings Motor bearings Motor bearings
s 2310.12 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Mator bearings
3 & Info & Readouts 2310.13 | Maintenance Ttem Motor bearings Motar bearings Motor bearings Maotor bearings
# - 1= Drive Closed Loop 231014 | Maintenance Item Mator bearings Motor bearings Motor bearings Mater bearings
[+ T Ext. Closed Loop 2310.15 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
i g Apphcalicn Funchions 231016 | Maintenance Item | Mator bearings Mator bearings Motor bearings Mator bearings
= T'":'zi’r::: :‘:t’.:r‘;”s 2310.17 | Maintenance Item | Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
2 2310.18 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o Mairtenancs Reset 2310.19 | Maintenance ftem Motor bearings Motar bearings Motor bearings Mator bearings
o EnergyLog 2311.0 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
o Trending 2311.1 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
o Payback Courter 2311.2 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
+- Bg Cascade Controler 2311.3 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
+ - 3= Water Application Functions 23114 | Maintenance Action | Lubricate: Lubricate Lubwicate Lubricate
- !_“5 Cascade Contraller = = N N =
2311.5 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubwicate Lubricate
23114 | Maintarancs dctinn 1 ihricabe Tiibrirate 1iiheicaka 1iikricate:
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The LCP viser (med et skruenggleikon og et "M"), ndr det er tid for en forebyggende vedligeh.handling og kan programmeres til at indikere behovet pd
en digital udgang i parametergruppe 5-3*. Statussen for forebyggende vedligeholdelse kan udlaeses i par. 16-96 Vedligeh.ord. En forebyggende vedli-
geholdelsesindikering kan nulstilles via en digital indgang FC-bussen eller manuelt LCP via par. 23-15 Nulstil vedligeh.ord.

Der kan udlzeses en vedligeholdelseslog indeholdende de 10 senestelogposter fra parametergruppe 18-0* og via alarmlog-tasten p& LCP efter valg af
vedligeholdelseslog.

23-10 Vedligeholdelsesdel

Option: Funktion:

Veelg den del, der skal keedes sammen med den forebyggende vedligeh.haendelse.

[1]* Motorlejer

[2] Vent.lejer

[3] Pumpelejer

[4] Ventil

[5] Tryksender

[6] Flow-sender

[7] Temperatursender
[8] Pumpetaetn.

[9] Vent.rem

[10] Filter

[11] Frek.omf. kglevent.
[12] Eftersyn af frek.omf.syst.
[13] Garanti

[20] Brugerdef. 1

[21] Brugerdef. 2

[22] Brugerdef. 3
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[23]
[24]
[25]

Brugerdef. 4
Brugerdef. 5
Brugerdef. 6

Den forbyggende vedligeh.haendelse defineres i et 20-element-array. Derfor skal hver forebyggende vedligeholdelseshaendelse an-
vende det samme array-elementindeks i par. 23-10 Vedligeholdelsesdeltil par. 23-14 Vedligeh.dato og tid.

23-11 Vedligeh.handling

Option:

[ *
[2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]

Smgr
Renggr
Udskift

Eftersyn/kontr.

Renover
Erstat

Kontrol

Brugerdef. 6

Funktion:
Veelg den handling der skal knyttes til den forebyggende vedligeh.haendelse.

23-12 Vedligeh.tidsramme

Option:

(o1

[1]

[2]

[3]

Deaktiv.

Kgrte timer

Driftstimer

Dato og tid

Funktion:

Veelg den tidsramme, der skal knyttes til den forebyggende vedligeh.haendelse.
Deaktiveret [0] skal bruges ved deaktivering af den forebyggende vedligeholdelseshaendelse.

Korte timer [1] er det antal timer, motoren har kegrt. Kgrte timer nulstilles ikke ved opstart. Vedli-
geholdelsestidsintervallet skal angives i par. 23-13 Vedligeh.tidsinterval.

Driftstimer [2] er det antal timer, frekvensomformeren har kgrt. Driftstimer nulstilles ikke ved op-
start. Vedligeholdelsestidsintervallet skal angives i par. 23-13 Vedligeh.tidsinterval.

Dato og tid[3] bruger det interne ur. Dato og tid for den naeste vedligeholdelseshaendelse skal vaere
angivet i par. 23-14 Vedligeh.dato og tid.

23-13 Vedligeh.tidsinterval

Range:
1 h*

[1 - 2147483647 h]

Funktion:

Angiv intervallet, der skal tilknyttes den aktuelle forebyggende vedligeholdelseshaendelse. Denne
parameter bruges kun, hvis der er valgt Kerte timer [1] eller Driftstimer [2] i par. 23-12 Ved/i-
geh.tidsramme. Timeren nulstilles i par. 23-15 Nu/stil vedligeh.ord.

Eksempel:

Der er programmeret en forebyggende vedligeholdelseshandling hver mandag kl. 8:00.
par. 23-12 Vedligeh.tidsramme er korte timer [2] og par. 23-13 Vedligeh.tidsinterval er 7 x 24 ti-
mer=168 timer. Den naeste vedligeh.haendelse angives den fglgende mandag klokken 8:00. Hvis
denne vedligeh.haendelse ikke nulstilles fgr tirsdag klokken 9:00, vil den naeste forekomst vaere den
folgende tirsdag klokken 9:00.
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23-14 Vedligeh.dato og tid

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Indstil dato og tid for naeste vedligeholdelsesforekomst, hvis den forebyggende vedligeholdelses-
haendelse er baseret pd dato/tid. Datoformatet afhaenger af indstillingen i par. 0-71 Datoformat,
mens tidsformatet afhaenger af indstillingen i par. 0-72 T7idsformat.

NB!

Frekvensomformeren har ingen backup til urfunktionen, og indstillingerne for da-
to/tid nulstilles til standardvaerdierne (2000-01-01 00:00) efter en nedlukning. I
par. 0-79 Urfejler det muligt at programmere en afgivelse af en advarsel i tilfaelde
af, at uret ikke er indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

Tidspunktet skal indstilles til mindst en time fra det aktuelle tidspunkt!

NB!
N&r der monteres et analogt I/O MCB109-optionskort, medfglger et batteri-back-
up til dato og tid.

23-15 Nulstil vedligeh.ord
Option: Funktion:

Indstil denne parameter til Mu/stilling [1] for at nulstille vedligeholdelsesordet i par. 16-96 Vedli-
geh.ord, og nulstil meddelelsen, der vises i LCP. Denne parameter skifter tilbage til Zngen nulstil-
/ing [0], ndr der trykkes p& OK.

[0] * Ingen nulstilling
[1] Nulstilling
NB!

N&r meddelelser nulstilles, aflyses vedligeholdelsesdel, handling og vedligeholdelsesdato/tid ikke.par. 23-12 Vedligeh. tidsramme ind-
stilles til deaktiveret [0].

2.20.3 23-5* Energi-log

Frekvensomformeren registrerer kontinuerligt forbruget pa den styrede motor pd grundlag af den faktiske effekt, som frekvensomformeren yder.

Disse data kan bruges til en energi-logfunktion, som giver brugeren mulighed for at sammenligne og strukturere oplysningerne om energiforbruget i
forhold til tiden.

Der er grundlaeggende set to funktioner:
- Data i forhold til en forprogrammeret periode, der er defineret af en fastlagt dato og tid for start

- Data i forhold til en forh&ndsdefineret periode bagud i tiden, f.eks. de sidste syv dage inden for den forh&ndsprogrammerede periode

For hver af de to ovenst&ende funktioner lagres dataene i et antal teellere, der muligger valg af tidsramme og fordeling pa timer, dage eller uger.
Periode/opdeling (opl@sning) kan indstilles i par. 23-50 Energilog-oplasning.

Dataene er baseret pé den veerdi, der er registreret af kWh-tzelleren i frekvensomformeren. Denne teellervaerdi kan laeses i par. 15-02 kWh-taeller, der
indeholder den akkumulerede veerdi siden sidste nulstilling af teelleren (par. 15-06 Reset kWh-taeller).

Samtlige data for energi-log lagres i teellere, der kan lzeses fra par. 23-53 £nergi-log.
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Teeller 0
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A .

Dage

Teeller 00 vil altid indeholde de zeldste data. En teeller vil daekke en periode fra XX:00 til XX:59 hvis timer eller 00:00 til 23:59 hvis dage.
Hvis der logfgres enten de seneste timer eller de seneste dage, skifter taellerne indhold ved XX:00 hver time eller kl. 00:00 hver dag.
Teelleren med det hgjeste indeks udseettes altid for opdatering (indeholdende data for den faktiske time siden XX:00 eller den aktuelle dag siden 00:00).

Teellernes oplysninger kan vises pd LCP som bjaelker. Veelg Quick Menu, Loggings, Energy Log: Udvikling, kontinuerlig reg./Udvikling, tidsafh. reg./

Uaviklingssammenligning.

23-50 Energilog-oplgsning

Option: Funktion:
Veelg den gnskede periodetype til logfering af forbruget. Tidspunkt pd dagen [0], ugedag [1] eller
manedsdag [2]. Tellerne indeholder log-dataene fra den programmerede dato/tid for start
(par. 23-51 Periodestart) og antallet af timer/dage iht. programmeringen i (par. 23-50 Energilog-
oplasning).
Logfgringen begynder p& den dato, der er forprogrammeret i par. 23-51 Periodestart, og fortszetter,
indtil der er get en dag/uge/maned. Seneste dggn [5], Seneste uge [6] eller Seneste 5 uger [7].
Teellerne kan indeholde data for én dag, én uge eller fem uger tilbage i tiden og frem til det aktuelle
tidspunkt.
Logfaringen begynder p& den dato, der er programmeret i par. 23-51 Periodestart. 1 alle tilfelde vil
periodeopdelingen henvise til Driftstimer (tidspunktet, hvor frekvensomformeren teendes).

[0] Tid pa dggnet

[1] Ugedag

[2] Dag i m&neden

[5] * Seneste dggn

[6] Seneste uge

[71 Seneste 5 uger
NB!

Frekvensomformeren er ikke udstyret med backup til urfunktionen, og indstillingerne for dato/tid nulstilles til standardvaerdierne
(2000-01-01 00:00) efter en nedlukning, medmindre der er monteret et realtidsurmodul med backup. Som fglge deraf standses log-
fgringen, indtil dato/tid igen er indstillet i par. 0-70 Indst. dato og tid. I par. 0-79 Urfejl er det muligt at programmere en afgivelse af
en advarsel i tilfaelde af, at uret ikke er indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

23-51 Periodestart

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Indstil den dato og det tidspunkt, hvor energi-loggen pdbegynder opdatering af teellerne. De farste
data lagres i teeller [00] og starter pd det tidspunkt/den dato, der er programmeret i denne para-
meter.

Datoformatet afhaenger af indstillingen i par. 0-71 Datoformat og tidsformatet pd indstillingen i
par. 0-72 Tidsformat.
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NB!
N&r der monteres et analog I/O MCB109-optionskort, medfalger et batteri-backup til dato og tid.

23-52 Periodestop

Range: Funktion:
2000-01-01 [2000-01-01 00:00 - 2099-12-31 Indstil den dato og det klokkeslaet, hvor energiloggen skal holde op med at opdatere teellerne.
00:00* 23:59] Hvis den periode, der er defineret i par. 23-51 og 23-52, er laengere end 24 timer/7 dage/31 dage

(afhaengigt af valget i par. 23-50), standser log-fgringen, ndr samtlige buffere er opbrugt.

23-53 Energi-log
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Array med et antal elementer svarende til antallet af teellere ([00]-[xx] under parameternummeret
i displayet). Tryk pd OK, og skift mellem elementerne ved hjeelp af A og Y-knapperne pa LCP-

betjeningspanelet.

Array-elementer:

Data fra den seneste periode lagres i teelleren med det hgjeste indeks.
Ved nedlukning lagres samtlige teellerveerdier, og de genoptages ved naeste opstart.

NB!
Samtlige teellere nulstilles automatisk ved aendring af indstillingen i par. 23-50 Energilog-oplosning. Ved overlgb standser opdateringen
af teellerne ved maks.-veerdien.

NB!
N&r der monteres et analogt I/O MCB109-optionskort, medfglger et batteri-backup til dato og tid.

23-54 Nulstil energilog

Option: Funktion:

Veelg Nulstilling [1] for at nulstille samtlige veerdier i energi-log-teellerne, der er vist i
par. 23-53 Energi-log. Efter tryk pd OK aendres indstillingen af parametervaerdien automatisk til
Ingen nulstilling [0].

[o] * Ingen nulstilling
[1] Nulstilling
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2.20.4 23-6* Udvikling

Udvikling bruges til at overv8ge en procesvariabel i en periode og registrere, hvor ofte dataene falder inden for hver enkelt af ti brugerdefinerede

dataomrdder. Dette er et praktisk vaerktgj til at danne sig et hurtigt overblik over omrader, der kraever driftsforbedringer.

Der kan oprettes to saet data til udvikling, s& det bliver muligt at sammenligne aktuelle veerdier for en udvalgt driftsvariabel med data for en bestemt

referenceperiode for den samme variabel. Denne referenceperiode kan forprogrammeres (par. 23-63 Tidsperiode, start og par. 23-64 Tidsperiode,

stop). De to dataseet kan laeses fra par. 23-61 Kont. dataregistre (strgm) og par. 23-62 Tidsbestemte dataregistre (reference).

Det er muligt at oprette udvikling for fglgende driftsvariabler:
- Effekt
- strgm
- Udgangsfrekvens
- Motorhastighed

Udviklingsfunktionen omfatter ti teellere (danner en bin (register)) for hvert datasaet, som indeholder antallet af registreringer til afspejling af, hvor ofte

driftsvariablen falder inden for hvert af de ti forhdndsdefinerede intervaller. Sorteringen er baseret pd en relativ veerdi for variablen.

Den relative veerdi for driftsvariablen er

Faktisk/nominel * 100 %.

for effekt og strgm og

Faktisk/maks. * 100 %

for udgangsfrekvens og motorhastighed.

Stgrrelsen af hvert enkelt interval kan justeres individuelt men vil som standard vaere 10 % for hvert. Effekt og stram kan overstige den nominelle veerdi,
men disse registreringer medtages i teelleren 90 %-100 % (MAKS.).

=> Teller 9: +0

TN, => Teller 8: +6

=> Taller 7: +2

I

! => Teller 6: +1

| => Teller 5: +11

T T TTTTT 1= romttera: 40
I.;._f_} I_i_i_i_;_l LL;_I TTT = rater3: 41
- L+J._L++_|_:I'_|_|_|_|_'I:LL+11:111:: => Teller 2:
LL-LJ-+44-|-{J|J|_|_|_I_=_+++++'| => Teller 1:

1

Lttt Laggy 5P TEler0: s

Prettttttettttttttttttttits ©

4
°

+

Veerdien for den valgte driftsvariabel registreres en gang i sekundet. Hvis en veerdi registreres som vaerende lig med 13 %, opdateres teelleren "10 % -
<20 %" med veerdien "1". Hvis veerdien forbliver p& 13 % i 10 sekunder, fgjes "10" til teellervaerdien.

Teellernes oplysninger kan vises pd LCP som bjeelker. Veelg Quick Menu>Loggings. Udvikling, kontinuerlig reg./Udvikiing, tidsafh. reg./Udviklingssam-
menligning.

NB!
Teellerne starter med at teelle, s& snart frekvensomformeren opstartes. Effektcyklus kort efter en nulstilling nulstiller teellerne. EEProm-
data opdateres en gang i timen.
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23-60 Tendensvar.
Option: Funktion:

Veelg den gnskede driftvariabel, som overvéges med henblik p& udvikling.

[0] * Effekt [kW] Effekt, der ydes til motoren. Referencen for den relative veerdi er den nominelle motoreffekt, der er
programmeret i par. 1-20 Motoreffekt [kW]eller par. 1-21 Motoreffekt [HK]. Den faktiske veerdi kan
leeses i par. 16-10 Effekt [kW] eller par. 16-11 Effekt [hp].

[1] Strgm [A] Udgangsstrgm til motoren. Referencen for den relative veerdi er den nominelle motorstrgm, der er
programmeret i par. 1-24 Motorstrom. Den faktiske veerdi kan lseses i par. 16-14 Motorstrom.

[2] Frekvens [Hz] Udgangsfrekvens til motoren. Referencen for den relative veerdi er den maksimale udgangsfrekvens,
der er programmeret i par. 4-14 Motorhastighed, haj graense [Hz]. Den faktiske veerdi kan laeses i
par. 16-13 Frekvens.

[3] Motorhast. [O/MIN] Motorens hastighed. Referencen for den relative veerdi er den maksimale motorhastighed, der er
programmeret i par. 4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN].

23-61 Kont. dataregistre
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Array med 10 elementer ([0]-[9] under parameternummeret i displayet). Tryk pd OK, og skift mellem

elementerne ved hjzelp af A- og ¥-tasterne pd LCP.

10 teellere med haendelseshyppighed for den overvdgede driftsvariabel sorteret efter fglgende in-
tervaller:

Teeller [0]: 0 % - <10 %

Teeller [1]: 10 % - <20 %

Teeller [2]. 20 % - <30 %

Teeller [3]: 30 % - <40 %

Teeller [4]: 40 % - <50 %

Teeller [5]: 50 % - <60 %

Teeller [6]. 60 % - <70 %

Teeller [7]: 70 % - <80 %

Teeller [8]. 80 % - <90 %

Teeller [9]: 90 % - <100 % eller Maks.

Ovenstdende minimumgraenser for intervallerne er standardgreenserne. Disse kan zendres i
par. 23-65 Min. registervaerdi.

Begynder at teelle, nér frekvensomformeren teendes fgrste gang. Alle teellerne kan nulstilles i
par. 23-66 Nulst. kontin. dataregistre.

23-62 Tidsbestemte dataregistre

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Array med 10 elementer ([0]-[9] under parameternummeret i displayet). Tryk p& OK, og skift mellem
elementerne ved hjeelp af A- og V-tasterne pd LCP.
10 teellere med haendelsesfrekvens for de overvégede driftsdata sorteret efter intervallerne som for
par. 23-61 Kont. dataregistre.

Begynder at teelle p& den dato/tid, der er programmeret i par. 23-63 Tidsperiode, start, og standser
pé tiden/datoen i par. 23-64 Tidsperiode, stop. Alle teellerne kan nulstilles i par. 23-67 Nulstil tidsst.
beh.data.
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23-63 Tidsperiode, start
Range: Funktion:
0 N/A* [0-0N/A]

NB!
Frekvensomformeren er ikke udstyret med backup til urfunktionen, og indstillingerne for dato/tid nulstilles til standardveerdierne

(2000-01-01 00:00) efter en nedlukning, medmindre der er monteret et realtidsurmodul med backup. Som fglge deraf standses log-
fgringen, indtil dato/tid igen er indstillet i par. 0-70 Indst. dato og tid. I par. 0-79 Urfejl er det muligt at programmere en afgivelse af
en advarsel i tilfelde af, at uret ikke er indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

NB!
N&r der monteres et analog 1/0 MCB109-optionskort, medfglger et batteri-backup til dato og tid.

23-64 Tidsperiode, stop

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Indstiller dato og tid, hvor tendensanalysen skal standse opdatering af de tidsstyrede registerteel-
lere.

Datoformatet afhaenger af indstillingen i par. 0-71 Datoformat og tidsformatet pd indstillingen i
par. 0-72 Tidsformat.

NB!
N&r der monteres et analog 1/0 MCB109-optionskort, medfglger et batteri-backup til dato og tid.

23-65 Min. registervaerdi

Range: Funktion:

0 %* [0 - 100. %] Array med 10 elementer ([0]-[9] under parameternummeret i displayet). Tryk p& OK, og skift mellem
elementerne ved hjzelp af A- og Y-tasterne pd LCP.
Indstil minimumgraensen for hvert interval i par. 23-61 Kont. dataregistre og par. 23-62 Tidsbe-

stemte dataregistre. Eksempel: Hvis der veelges taefler [1] og skiftes indstilling fra 10 % til 12 %,
baseres taeller [0] pa intervallet 0 - <12 % og teeller [1] pd intervallet 12 % - <20 %.

23-66 Nulst. kontin. dataregistre
Option: Funktion:

Veelg Nulstilling [1] for at nulstille samtlige veerdier i par. 23-61 Kont. dataregistre.
Efter tryk pd OK aendres indstillingen af parametervaerdien automatisk til Zngen nulstilling [0].

[o] * Ingen nulstilling

[1] Nulstilling

23-67 Nulstil tidsst. beh.data
Option: Funktion:

Veelg MNulstilling [1] for at nulstille samtlige teellere i par. 23-62 Tidsbestemte dataregistre.
Efter tryk pd OK aendres indstillingen af parametervaerdien automatisk til Zngen nulstilling [0].

[o] * Ingen nulstilling
[1] Nulstilling
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2.20.5 23-8* Tilbagebetalingsteeller

VLT AQUA Drive har en funktion, der kan give en omtrentlig beregning af besparelsen, i de tilfselde hvor frekvensomformeren monteres i et eksisterende
anlaeg for at realisere energibesparelser ved skift fra styring med fast hastighed til variabel hastighedskontrol Referencen for besparelserne er en fast
veerdi, som repraesenterer den gennemsnitligt afsatte effekt far opgraderingen til styring med variabel hastighedskontrol.

Nominel effekt for den
benyttede motorstarrelse
(P 1-20/21)
Referenceeffekt (ved
fast

(P 23-80)

Faktisk udvikiet

effekt med var.

hastighcdsstyring
(l=s P 16-10/11)

©

Forskellen pa referenceeffekten ved fast hastighed og den faktisk afsatte effekt med hastighedsstyring repraesenterer den reelle besparelse.

Som veerdi for tilfaeldet med fast hastighed ganges den nominelle motorstgrrelse (kW) med en faktor (angivet i %), som repraesenterer den afsatte effekt
ved fast hastighed. Forskellen p& denne referenceeffekt og den reelle effekt akkumuleres og lagres. Forskellen i energi fremgar af par. 23-83 Energibesp.
Den akkumulerede vaerdi for forskellen i effektforbruget ganges med energiprisen i den lokale valuta, og investeringen fratraekkes. Denne beregning af
omkostningsbesparelse kan ligeledes laeses i par. 23-84 Omkost.besp.

Omkostningsbesparelse = (> (Referenceeffekt — Faktisk effekt)) * Energipris — Yderligere omkostning

Balance (afkast) opstdr, ndr veerdien, der kan laeses i parameteren, skifter fra negativ til positiv.

Det er ikke muligt at nulstille energibesparelsestaelleren, men teelleren kan stoppes ndr som helst ved at indstille par. 23-80 Effektreferencefaktortil 0

Parameteroversigt:

Parameter til indstillinger Parametre til udlaesninger
Nominel motoreffekt Par. 1-20 Energibesp. Par. 23-83
Effektreferencefaktor i % Par. 23-80 Faktisk effekt Par. 16-10/11
Energipris pr. kWh Par. 23-81 Omkost.besp. Par. 23-84
Investering Par. 23-82
Range: Funktion:
100 %* [0 - 100 %] Indstil den procentdel af den nominelle motorstgrrelse (indstilles i par. 1-20 Motoreffekt [kW] eller

par. 1-21 Motoreffekt [HK]), der skal repraesentere den gennemsnitligt afsatte effekt ved kgrsel med
fast hastighed (forud for opgraderingen til styring med variabel hastighedsstyring).
Skal veere indstillet til en vaerdi, som er forskellig fra nul, for at der tzelles.

23-81 Energipris

Range: Funktion:

1.00 N/A*  [0.00 - 999999.99 N/A] Indstil den faktiske omkostning for en kWh i den lokale valuta. Hvis energiomkostningen aendres
pd et senere tidspunkt, pavirkes beregningen for hele perioden!

23-82 Investering
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 999999999 N/A] Angiv veerdien af den investering, der er medgdet til opgraderingen af anlaegget med hastigheds-
styring, i samme valuta, som blev brugt i par. 23-81 Energipris.
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23-83 Energibesp.

Range: Funktion:

0 kWh* [0 - 0 kWh] Denne parameter muligggr udleesning af den akkumulerede forskel mellem referenceeffekten og
den faktisk udgangseffekt.
Hvis motorstgrrelsen er indstillet i Hk (par. 1-21 Motoreffekt [HK]), bruges den tilsvarende veerdi i
kW til beregning af energibesparelser.

23-84 Omkost.besp.
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Denne parameter muligger en udlaesning af beregningen baseret pd ovenstdende ligning (i den
lokale valuta).

2.21 Hovedmenu - Kaskadestyreenhed - Gruppe 25
2.21.1 25-** Kaskadestyreenhed

Parametre til konfigurering af den grundlaeggende kaskadestyreenhed til sekvensstyring af flere pumper. En mere applikationsorienteret beskrivelse samt
ledningsdiagrammer findes i afsnittet Applikationseksempler, grundiaeggende kaskadestyreenhed.

Med henblik pd konfigurering af kaskadestyreenheden til det faktiske system og den gnskede styringsstrategi anbefales det at folge nedenstdende raek-
kefglge begyndende med par. 25-0% og naeste par. 25-5* Alterneringsindst. Disse parametre kan normalt indstilles pd forhdnd.

Parametre i 25-2*% Bindbreddeindst. og 25-4* Koblingsindst. vil ofte afhaenge af systemets dynamik, og der skal foretages en endelig justering ved
idriftseetning af anleegget.

NB!

Kaskadestyreenheden skal arbejde i lukket slgjfe og styres af den indbyggede PI-regulering (lukket slgjfe valgt i Konfigurationstil-

stand par. 1-00 Konfigurationstilstand. Hvis Aben slojfe er valgt i par. 1-00 Konfigurationstilstand, udkobles samtlige pumper med fast

hastighed, men pumpen med variabel hastighed vil fortsat blive styret af frekvensomformeren, dog nu i en dben slgjfe-konfiguration:

Konfig. af kaskadestyreenhed
Konfigurationstilstand (P 1-00): Aben slgjfe Lukket slgjfe
Kaskadestyreenhed (P 25-00): Deaktiveret Aktiveret
Motorstart (P 25-02): Direkte p& net Softstarter
Pumpealternering (P 25-04): Deaktiveret Aktiveret
Fast hovedpumpe (P 25-05): Nej Ja
Antal pumper (P 25-06): 2| 2 3
[ | T 1
Hovedpumpealternering (P 25-50): Off Ved Ved Ved indkobling
indkobling kommando eller
kommando
[ T T 1
Alt.-timer- s Foruddefineret
Alterneringshaendelse (P 25-51): Ekstern interval t'Ie'?p-d timer
P 25-52 fistan P 25-54
| | | |
Alt. hvis kapacitet<50% (P 25-55): Deaktiveret Aktiveret
Indkoblingstilstand ved alternering (P 25-56): Langsom Hurtig
130BA279.12
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2.21.2 25-0* Systemindstillinger

Parametre vedr. styreprincipper og konfiguration af systemet.

25-00 Kaskadestyreenhed
Option: Funktion:

Til drift af systemer med flere enheder (pumpe/ventilator), hvor kapaciteten er tilpasset til faktisk
belastning ved hjeelp af hastighedsstyring kombineret med teend/sluk-styring af enhederne. Af hen-
syn til overskueligheden er kun pumpesystemer beskrevet.

[o] * Deaktiveret Kaskadestyreenheden er deaktiveret. Samtlige indbyggede relzaeer, der er knyttet til pumpemotorer
i kaskadefunktionen, bliver afmagnetiseret. Hvis en pumpe med variabel hastighed er sluttet direkte
til frekvensomformeren (ikke styret af et indbygget relae), styres denne pumpe/ventilator som et
enkelt pumpesystem.

[1] Aktiveret Kaskadestyreenheden er aktiv og vil koble pumper ind og ud i overensstemmelse med belastningen
af systemet.

25-02 Motorstart
Option: Funktion:

Motorerne er forbundet direkte til nettet med en kontaktor eller med en softstarter. N&r veerdien af
par. 25-02 Motorstart, er indstillet til en anden option end Direkte pé net [0], indstilles
par. 25-50 Styrepumpealternering automatisk til standarden for Direkte p& net[0].

[o] * Direkte p& net Hver enkelt konstanthastighedspumpe er forbundet til nettet direkte via en kontaktor.

[1] Softstarter Hver enkelt konstanthastighedspumpe er forbundet til nettet via en softstarter.

25-04 Pumpealt.
Option: Funktion:

Under driften kan der veksles mellem pumperne for at sikre et ensartet antal driftstimer pd pumper
med konstant hastighed. Valget af pumpealternering er enten "fgrst ind — sidst ud" eller ens kgrte
timer for hver pumpe.

[o] * Deaktiveret Konstanthastighedspumperne tilsluttes i raekkefglgen 1 — 2 og afbrydes i reekkefglgen 2 — 1. (Farst
ind — sidst ud).

[1] Aktiveret Konstanthastighedspumperne tilsluttes/afbrydes, s& der opnds et ensartet antal kegrte timer for hver
pumpe.

25-05 Fast styrepumpe

Option: Funktion:
Fast styrepumpe betyder, at pumpen med variabel hastighed er tilsluttet direkte til frekvensomfor-
meren, og hvis der benyttes en kontaktor imellem frekvensomformeren og pumpen, bliver denne
kontaktor ikke styret af frekvensomformeren.
Hvis drift med par. 25-50 Styrepumpealternering er indstillet til andet end Ikke aktiv[0], skal denne
parameter veere indstillet til Vej[0].

[0] Nej Styrepumpefunktionen kan alternere imellem pumperne, der styres af de to indbyggede releeer. Den
ene pumpe skal veere tilsluttet det indbyggede RELA 1, og den anden pumpe skal veere tilsluttet
RELA 2. Pumpefunktionen (kaskadepumpel og kaskadepumpe2) knyttes automatisk til relseerne
(i dette tilfaelde kan der styres maks. to pumper fra frekvensomformeren).

[1] * Ja Styrepumpen vil veere fast (ingen alternering) og tilsluttet direkte til frekvensomformeren.
par. 25-50 Styrepumpealterneringindstilles automatisk til Zkke aktiv[0]. De indbyggede relaeer relae
1 og relee 2 kan knyttes til separate konstanthastighedspumper. Frekvensomformeren kan i alt styre
tre pumper.
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25-06 Antal pumper

Range: Funktion:

2 N/A* [2 - 9. N/A] Antal pumper, der er tilsluttet til kaskadestyreenheden, herunder pumpen med variabel hastighed.
Hvis pumpen med variabel hastighed er sluttet direkte til frekvensomformeren, og de andre kon-
stanthastighedspumper (fglgepumper) styres af de to indbyggede releeer, kan der styres tre
pumper. Hvis b&de variabel- og konstanthastighedspumper skal styres af indbyggede releeer, kan
der kun tilsluttes to pumper.

Hvis par. 25-05 Fast styrepumpefast styrepumpe er indstillet til Mej [0]: en variabel hastigheds-
pumpe og en pumpe med fast hastighed, begge styres af det indbyggede relee. Hvis
par. 25-05 Fast styrepumpe Fast styrepumpe er indstillet til Ja [1]: en variabel hastighedspumpe
og en pumpe med fast hastighed, som styres i det indbyggede relee.

En enkelt styrepumpe, se par. 25-05 Fast styrepumpe. To konstanthastighedspumper styret af ind-
byggede relaeer.

2.21.3 25-2* Bandbreddeindstillinger

Parametre til indstilling af den b&ndbredde, inden for hvilken trykket skal have lov til at svinge, far der ind-/udkobles konstanthastighedspumper. Inde-
holder ogsd diverse timere til stabilisering af styringen.

25-20 Koblingsbdndbredde

Range: Funktion:

10 %* [1 - par. 25-21 %] Indstil koblingsbdndbredden (SBW) for at tage hgjde for udsving i systemets tryk. I kaskadestyrede
systemer holdes det gnskede systemtryk normalt inden for et interval i stedet for pd en fast vaerdi
for at undgd hyppig ind- og udkobling af konstanthastighedspumper.

Koblingsb&ndbredden (SBW) programmeres som en procentdel af par. 20-13 Minimum Reference/
Feedb. og par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.. Hvis saetpunktet f.eks. er 5 bar, og koblings-
b&ndbredden er indstillet til 10 %, vil et systemtryk mellem 4,5 og 5,5 bar blive accepteret. Der
forekommer ingen ind- eller udkobling inden for denne b8ndbredde.

Setpunkt

175ZA670.10

25-21 Tilsideszett.bandb.

Range: Funktion:

100 %* [par. 25-20 - 100 %] Ved et stort og hurtigt udsving i systembelastningen (f.eks. ved pludseligt vandforbrug) aendrer
systemtrykket sig hurtigt, og en gjeblikkelig ind- eller udkobling af en konstanthastighedspumpe er
ngdvendig for at modsvare kravet. Tilsideszett.bdndb. (OBW) programmeres til at tilsidesaette ind-/
udkoblingstimeren (par. 25-23 SBW-indkobl.fors. and par. 25-24 SBW-udkobl.forsink.), s& der opnds
en umiddelbar reaktion.

OBW skal altid indstilles til en hgjere veerdi end koblingsbdndbredden (SBW) par. 25-20 Koblings-
béndbredde. OBW er en procentdel af par. og par. .
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Tilsidesettelses—
badndbredde

SBW

Setpunkt
SBW

175ZA673.10

Indstilling af OBW for taet p4 SBW ggr parameteren irrelevant og kan resultere i ind- og udkobling
ved lejlighedsvise trykudsving. Indstilling af OBW med for hgj veerdi betyder, at der kan opst& uac-
ceptabelt hgijt eller lavt tryk i systemet, mens SBW-timerne kgrer. Veerdien kan optimeres, efter-
h&nden som der opnéds bedre kendskab til systemet. Se par. 25-25 OBW-tid.

For at undga utilsigtet ind- og udkobling under idriftszetning og finjustering af styreenheden behol-
des OBW bevidst pa fabriksindstillingen, som er 100 % (Deaktiveret). Efter endt finjustering
indstilles OBW til den gnskede veerdi. Vi foresldr, at der indledningsvis veelges en veerdi p& 10 %.

25-22 Konst.hast.bdndbredde

Range: Funktion:
par. 25-20 [par. 25-20 - par. 25-21 %] N&r kaskadestyresystemet arbejder normalt, og frekvensomformeren afgiver en trip-alarm, er det
%* vigtigt at opretholde lgftehgjden. Det klarer kaskadestyreenheden ved at fortsaette ind-/udkobling

af konstanthastighedspumpen. Da opretholdelse af Igftehgjden ved ssetpunktet ville kraeve hyppig
ind- og udkobling, ndr kun en enkelt konstanthastighedspumpe er i gang, benyttes en bredere kon-
stanthastighedsbandbredde (FSBW) i stedet for SBW. Det er i tilfeelde af en alarmsituation muligt
at standse konstanthastighedspumperne ved at trykke pd tasterne LCP OFF eller HAND ON, eller
hvis det signal, der er programmeret til Start pd digital indgang, bliver lavt.

Hvis den afgivne alarm er en triplds-alarm, er kaskadestyreenheden ngdt til at standse systemet
med det samme ved at afbryde alle konstanthastighedspumperne. Dette er grundlaeggende set det
samme som Ngdstop (frilgb-/frilgb inverteret-kommando) for kaskadestyreenheden.

25-23 SBW-indkobl.fors.

Range: Funktion:

15 s* [0 - 3000 s] Umiddelbar indkobling af en konstanthastighedspumpe er ikke gnskveerdig i forbindelse med et
lejlighedsvist trykfald i systemet, der overstiger koblingsbdndbredden (SBW). Indkoblingen forsin-
kes med den tid, der programmeres. Hvis trykket tiltager til et niveau, der ligger inden for SBW, fgr
timerperioden er udlgbet, nulstilles timeren.

175ZA672.11

. SBW
-Setpunkt
SBW

SBW—-indkoblingstid
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25-24 SBW-udkobl.forsink.

Range: Funktion:

15 s* [0 - 3000 s] Umiddelbar udkobling af en konstanthastighedspumpe er ikke gnskveerdig, hvis der lejlighedsvis
kan forekomme en trykstigning i systemet, der overstiger koblingsbdndbredden (SBW). Udkoblingen
forsinkes med den tid, der programmeres. Hvis trykket aftager til et niveau, der ligger inden for
SBW-intervallet, fgr timerperioden er udlgbet, nulstilles timeren.

SBW—udkoblingsfors.

.SBW
-Scetpunkt
SBW

175ZA671.10

25-25 OBW-tid
Range: Funktion:

10 s* [0 - 300 s] Indkobling af en konstanthastighedspumpe skaber en momentan trykstigning i systemet, der kan
overstige tilsidesaett.bdndb. (OBW). Det er ikke gnskvaerdigt at udkoble en pumpe som svar pd et
trykudsving, der afstedkommes af en kobling. OBW-tiden kan programmeres til at forhindre kobling,
indtil systemtrykket er stabiliseret, og normal styring er etableret. Indstil timeren til en veerdi, der
muligger stabilisering af systemet efter ind- eller udkobling. Fabriksindstillingen pd 10 sekunder er
passende til de fleste applikationer. I meget dynamiske systemer kan en kortere periode vaere mere

hensigtsmaessig.
I I 130BAS70.10
T— I omw
- I I SBW
|

L ORVI-timer oo
25-26 Udkobl. ved No Flow
Option: Funktion:

Parameteren Udkobl. ved No Flow sikrer, at konstanthastighedspumperne udkobles en ad gangen,
indtil No Flow-signalet forsvinder, hvis der opstdr en no-flow-situation. Dette kreever, at No Flow-
registrering er aktiv. Se par. 22-2*.

Hvis Udkobl. ved No Flow er deaktiveret, aendrer kaskadestyreenhed ikke systemets normale reak-

tionsmgnster.

[0] * Deaktiveret

[1] Aktiveret

25-27 Koblingsfunkt.

Option: Funktion:
Hvis Koblingsfunktionen er indstillet til Deaktiveret [0], vil par. 25-28 Koblingsfunkt.tid ikke veere
aktiv.

[0] Deaktiveret

[1]* Aktiveret
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25-28 Koblingsfunkt.tid
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Range:
15 s* [0 -300s]

Funktion:

Koblingsfunkt.tiden programmeres, sa det undgas, at konstanthastighedsmotorerne hyppigt kobles
ind og ud. Koblingsfunktionstiden begynder, hvis den er Aktiveret [1] af par. 25-27 Koblingsfunkt.,
og hvis pumpen med variabel hastighed karer ved Motorhastighed, haj graense par. 4-13 Motorha-
stighed, haj graense [O/MIN] eller par. 4-14 Motorhastighed, haj graense [Hz], med mindst én
konstanthastighedspumpe i stoppositionen. N&r timerens programmerede veerdi er forlgbet, akti-
veres en konstanthastighedspumpe.

25-29 Udkoblingsfunk.

Option:
[0] Deaktiveret
[1]* Aktiveret

Funktion:

Udkoblingsfunktionen sikrer, at det lavest mulige antal pumper kgrer, hvorved der spares energi,
og det samtidig undgds, at der opstr forgaeves cirkulation i pumpen med variabel hastighed. Hvis
Udkoblingsfunktionen er indstillet til Deaktiveret [0], bliver par. 25-30 Udkoblingsfunkt.tid ikke ak-
tiveret.

25-30 Udkoblingsfunkt.tid

Range: Funktion:

15 s* [0 - 300 s] Udkoblingsfunktionstimeren kan programmeres, s& det undgéds, at konstanthastighedspumperne
hyppigt kobles ind og ud. Udkoblingsfunktionstimeren starter, n&r pumpen med variabel hastighed
kgrer ved par. 4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN]eller par. 4-12 Motorhastighed, lav graense
[Hz] med én eller flere konstanthastighedspumper i gang, og systemkravene er overholdt. I denne
situation bidrager pumpen med variabel hastighed ganske lidt til systemtrykket. N&r timerens pro-
grammerede veerdi er forlgbet, fiernes en kobling, s& det undgds, at der opbygges forgaeves
Igftehgjde af pumpen med variabel hastighed.

FVLT—pumpe P um pe _
afbryder
I'-min -t — —
Udkobling
1752A640.10 timerperiode

2.21.4 25-4* Koblingsindst.

Parametre, der bestemmer betingelser for ind-/udkobling af pumperne.

25-40 Rampe ned-fors.

Range:
10.0 s* [0.0 - 120.0 5]

212

Funktion:

N&r der tilfgjes en konstanthastighedspumpe, som styres af en softstarter, er det muligt at forsinke
nedrampningen af styrepumpen indtil et fastlagt tidsrum efter starten af konstanthastighedspum-
pen, sd trykimpulser og vandtilbageslag i systemet undgas.

M& kun bruges, hvis der er valgt Softstarter[1] i par. 25-02 Motorstart.
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25-41 Rampe op-fors.

Range: Funktion:

2.0 s* [0.0-12.0 5] Né&r der fjernes en konstanthastighedspumpe, der styres af en softstarter, er det muligt at forsinke
oprampningen af styrepumpen indtil et pd forh&nd defineret tidsrum efter standsning af konstant-
hastighedspumpen, s& trykimpulser og vandtilbageslag i systemet undgés.

M& kun bruges, hvis der er valgt Softstarter[1] i par. 25-02 Motorstart.

[e—
Indkobling Udkobling
Hastighed Hastighed
Pumpe med fase astighed Hovedpume (syrec af
i ananen ettt
1
eienoriomeres e o omasarien
t Tid t Tid
P, 2ol
[ I I B e o
it :
25-42 Koblingsgraense
Range: Funktion:
0 %* [0 - 100 %] N&r der tilfgjes en konstanthastighedspumpe for at forhindre trykoversving, ramper pumpen med

variabel hastighed ned til en lavere hastighed. Nar pumpen med variabel hastighed ndr "koblings-
hastigheden", kobles konstanthastighedspumpen ind. Koblingsgraensen bruges til at beregne ha-
stigheden for pumpen med variabel hastighed, nér konstanthastighedspumpens "indkoblingspunkt"
indtreeffer. Koblingsgraensen beregnes som forholdet mellem par. 4-11 Motorhastighed, lav graense
[O/MIN] eller par. 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz], til par. 4-13 Motorhastighed, hoj graense
[O/MIN] eller par. 4-14 Motorhastighed, haj graense [Hz] udtrykt i procent.

_ LAV
KOBLING% Ha)
til 100 %, hvor niav er Motorhastighed, lav graense og nhgs er Motorhastighed, hgj greense.

Koblingsgraensen skal gé fra x 100 %

4 5 Sekunder

NB!
Hvis saetpunktet nds efter overgang, far pumpen med variabel hastighed nér sin minimum hastighed - gar systemet i lukket slgjfe-tilstand, s& snart
feedbacktrykket krydser saetpunktet.

25-43 Udkoblingsgraense

Range: Funktion:

0 %* [0 - 100 %] N&r der fjernes en konstanthastighedspumpe for at forhindre et trykundersving, ramper pumpen
med variabel hastighed op til en hgjere hastighed. Ndr pumpen med variabel hastighed ndr "Udko-
blingshastighed", udkobles konstanthastighedspumpen. Udkoblingsgraensen bruges til at beregne
hastigheden for pumpen med variabel hastighed, ndr udkoblingen af konstanthastighedspumpe
indtreeffer. Udkoblingsgraensen beregnes som forholdet mellem par. 4-11 Motorhastighed, lav
graense [O/MIN] eller par. 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz], til par. 4-13 Motorhastighed, haj
graense [O/MIN] eller par. 4-14 Motorhastighed, haj greense [Hz] udtrykt i procent.

-

KOBLING% Ha)

stighed, lav greense og nng er Motorhastighed, hgj graense.

Udkoblingsgraensen skal g fra X 100 % til 100 %, hvor niav er Motorha-
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Molorastighed

hej graznse — Pumpe med
variabel hastighec
Udkoblings-
hastighed
Pumpe med
Motorastighed fast hastighed
lav greense N

T T
0 1 3 5 Sekunder

130BA367.10

NB!
Hvis saetpunktet nds efter overgang, fgr pumpen med variabel hastighed ndr sin maksimumhastighed - gér systemet i lukket slgjfe-tilstand, s& snart

feedbacktrykket krydser saetpunktet.

25-44 Koblingshast.[O/MIN]

Range: Funktion:

0 RPM* [0 - 0 RPM] Udlzesning af nedenstdende beregnede veerdi for koblingshastighed. N&r der tilfgjes en konstant-
hastighedspumpe for at forhindre trykoversving, ramper pumpen med variabel hastighed ned til en

lavere hastighed. N&r pumpen med variabel hastighed nér "koblingshastigheden", kobles konstant-
hastighedspumpen ind. Beregningen af koblingshastigheden baseres p8 par. 25-42 Koblingsgraen-
se og par. 4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN].

Koblingshastigheden beregnes med fglgende formel:

_ KOBLING%
KOBLING ~ Hg/ 100

hvor nugy er Motorhastighed, hgj greense, og nkosLinG100% €r veaerdien for Koblingsgraense.

25-45 Koblingshast. [Hz]

Range: Funktion:

0.0 Hz* [0.0 - 0.0 Hz] Udlaesning af nedenstdende beregnede veerdi for koblingshastighed. N&r der tilfgjes en konstant-
hastighedspumpe for at forhindre trykoversving, ramper pumpen med variabel hastighed ned til en
lavere hastighed. N&r pumpen med variabel hastighed ndr "koblingshastigheden", kobles konstant-
hastighedspumpen ind. Beregningen af koblingshastigheden baseres pa par. 25-42 Koblingsgraen-
se og par. 4-14 Motorhastighed, haj greense [Hz].

Koblingshastigheden beregnes med fglgende formel:
_ KOBLING%
KOBLING ~ Hgy 100

dien for Koblingsgraense.

25-46 Udkobl.hast. [0/MIN]

Range: Funktion:

hvor nxgy er Motorhastighed, hgj graense, og nkosLiNG100% €r vaer-

0 RPM* [0 - 0 RPM] Udlaesning af nedenstdende beregnede veerdi for udkoblingshastighed. N&r der fijernes en kon-
stanthastighedspumpe for at forhindre et trykundersving, ramper pumpen med variabel hastighed
op til en hgjere hastighed. Nar pumpen med variabel hastighed ndr "Udkoblingshastighed", udkobles
konstanthastighedspumpen. Beregningen af udkoblingshastigheden baseres p8 par. 25-43 Udko-
blingsgraense og par. 4-13 Motorhastighed, hoj greense [O/MIN].

Udkoblingshastigheden beregnes med fglgende formel:

_ UDKOBLING%
UDKOBLING ~ H@J 100

LiNG100% er veerdien for Udkoblingsgraense.

hvor nhHg; er Motorhastighed, hgj graense, og nupkos-
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25-47 Udkoblingshast. [Hz]

Range: Funktion:

0.0 Hz* [0.0 - 0.0 Hz] Udlaesning af nedenstdende beregnede veerdi for udkoblingshastighed. Nar der fijernes en kon-
stanthastighedspumpe for at forhindre et trykundersving, ramper pumpen med variabel hastighed
op til en hgjere hastighed. Nar pumpen med variabel hastighed ndr "Udkoblingshastighed", udkobles
konstanthastighedspumpen. Beregningen af udkoblingshastigheden baseres pé par. 25-43 Udko-

blingsgraense og par. 4-14 Motorhastighed, haj greense [Hz].

Udkoblingshastigheden beregnes med fglgende formel:
_ UDKOBLING%
UDKOBLING ~ H@)J 100

hvor nHgs er Motorhastighed, hgj greense, og nupkosLinG100% €r veerdien for Udkoblingsgraense.

Sekunder

Sekunder

H
23

Udkablings-
hastghed

Sekunder

1308A368.10

2.21.5 25-5* Alterneringsindstillinger

Parametre til definition af betingelserne for alternering af pumpen med variabel hastighed (styrepumpe), hvis dette vaelges som en del af styrestrategien.

25-50 Styrepumpealternering

Option: Funktion:

Styrepumpealternering udligner brugen af pumperne ved periodisk at bytte om pd pumpen, der er
hastighedsstyret. P& denne mdde sikres det, at alle pumperne bruges ensartet i tidens Igb. Alter-
neringen udligner brugen af pumperne ved altid at veelge den pumpe, der har lavest antal driftsti-
mer, til naeste indkobling.

[o] * Off Ingen alternering af styrepumpefunktion finder sted. Det er ikke muligt at indstille denne parameter
til andre optioner end Zkke aktiv [0], hvis par. 25-02 Motorstart, er indstillet til andet end Direkte
pé net[0].

[1] Ved kobling Alternering af styrepumpefunktionen finder sted ved indkobling af en anden pumpe.

[2] Ved kommando Alternering af styrepumpefunktionen finder sted pd et eksternt kommandosignal eller ved en for-

programmeret haendelse. Se par. 25-51 Altern.haendelse for at fa beskrivelser af mulighederne.

[3] Ved kobling el. kommando Alternering af pumpen med variabel hastighed (styrepumpen) finder sted ved kobling eller "Ved
kommando"-signalet. (Se ovenfor.)

NB!
Det er ikke muligt at vaelge andet end Zkke aktiv [0], hvis par. 25-05 Fast styrepumpe er indstillet til Ja [1].
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25-51 Altern.haendelse
Option: Funktion:

Denne parameter er kun aktiv, hvis valgmulighederne Ved kommando [2] eller Ved kobling el.
kommando [3] er valgt i par. 25-50 Styrepumpealternering. Hvis der er valgt en altern.haendelse,
finder styrepumpealternering sted, hver gang haendelsen forekommer.

[0] * Ekstern Alternering finder sted, ndr der p&fgres et signal pd en af de digitale indgange p& klemmelisten, og
indgangen er knyttet til Styrepumpealternering [121] i par. 5-1%, Digitale indgange.

[1] Alterneringstidsinterval Alternering finder sted, hver gang par. 25-52 Alterneringstidsinterval udigber.

[2] Sleep mode Alternering finder sted, hver gang styrepumpen gar i sleep mode. par. 20-23 Saetpunkt 3 skal ind-
stilles til Sleep Mode [1] eller et eksternt signal, der er anvendt til denne funktion

[3] Foruddefin. tid Alternering finder sted pé et foruddefineret klokkesleet. Hvis par. 25-54 Foruddef. alterneringstid er
indstillet, gennemfgres alterneringen hver dag pé det angivne tidspunkt. Standardtiden er midnat
(00:00 eller 12:00 afhzengigt af tidsformatet).

25-52 Alterneringstidsinterval
Range: Funktion:

24 h* [1-999 h] Hvis valgmuligheden Alterneringstidsinterval[1] i par. 25-51 Altern. haendelse er valgt, finder alter-
neringen pd pumpen med variabel hastighed sted, hver gang alterneringstidsintervallet udlgber (kan
kontrolleres i par. 25-53 Alterneringstimervaerd)).

25-53 Alterneringstimervaerdi

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Udlzesningsparameter for den alterneringstidsintervalveerdi, der er indstillet i par. 25-52 Alterne-
ringstidsinterval

25-54 Foruddef. alterneringstid
Range: Funktion:

0 N/A* [0 -0 N/A] Hvis valgmuligheden Foruddefin. tid[3] er valgt i par. 25-51 Altern.haendelse, bliver alternering p&
pumpen med variabel hastighed gennemfart hver dag pé det tidspunkt, der er angivet i Foruddef.
alterneringstid. Standardtiden er midnat (00:00 eller 12:00 afhaengigt af tidsformatet).

25-55 Altern. hvis belast. < 50 %

Option: Funktion:
Hvis Alternering hvis kapacitet <50 % er aktiveret, kan pumpealternering kun finde sted, hvis ka-
paciteten er lig med eller under 50 %. Kapacitetsberegningen er forholdet mellem kgrende pumper
(inkl. pumpen med variabel hastighed) og det samlede antal tilgeengelige pumper (inkl. pumpen
med variabel hastighed, men ikke spaerrede pumper).

Nkorer

Nrorar

For den grundleeggende kaskadestyreenhed har alle pumperne samme stgrrelse.

Kapacitet = x 100 %
[0] Deaktiveret Styrepumpealterneringen finder sted ved enhver pumpekapacitet.

[1] * Aktiveret Styrepumpefunktionen alterneres kun, hvis de kgrende pumper leverer mindre end 50 % af den
samlede pumpekapacitet.

NB!
Kun gyldig, hvis par. 25-50 Styrepumpealternering er forskellig fra Ikke aktiv [0].
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25-56 Koblingstilstand ved alternering

Option: Funktion:

[0] * Langsom

[1] Hurtig Denne parameter er kun aktiv, hvis valget i Styrepumpealternering par. 25-50 er forskelligt fra
Off[0].

Der er mulighed for to former for ind- og udkobling af pumper. Langsom overfgrsel ggr ind- og
udkobling glat. Hurtig overfarsel gar koblingen og udkoblingen sd hurtig som muligt, pumpen med
variabel hastighed kobles bare ud (frilgb).

Langsom [0]: Ved alternering rampes pumpen med variabel hastighed op til maks. hastighed og

rampes derefter ned til stilstand.

Hurtig [1]: Ved alternering rampes pumpen med variabel hastighed op til den maksimale hastighed,
hvorefter den frilgber til stilstand.

Eksemplerne nedenfor viser alterneringen i b&de hurtige og langsomme konfigurationer.

Alterneringskommando/PID standser

130BA613.10

fMAKS -‘
Udkoblingsfrekv. | - Netforsyningsdrift
fun. T T
: | I Tid
| ! I
i | . PID-reg.
. . | starter
fMAKS ‘ I =||
Overgangsfrekv.4— . — . — . — . — . ] L — i X |
Netforsyningsdrift | N . —
—» 5s Tid
Tllustration 2.7: Langsom konfiguration
Frilgb 2
T / 8
i Netforsyningsdrift

<_200ms-25 (standard 500ns)5s  Tid

—»| la—100ms Tid
Tllustration 2.8: Hurtig konfiguration

25-58 Kogr naeste pumpefors.

Range: Funktion:
0.1s* [0.1-5.05] Denne parameter er kun aktiv, hvis valget i par. 25-50 Styrepumpealternering er forskelligt fra Zkke
aktiv [0].

Denne parameter indstiller tidsrummet mellem standsning af den gamle pumpe med variabel ha-
stighed og start af en anden pumpe som den nye pumpe med variabel hastighed. Se
par. 25-56 Koblingstilstand ved alt., figuren for at f8 en beskrivelse af kobling og alternering.

25-59 Kor pa netforsink.

Range: Funktion:
0.5 s* [par. 25-58 - 5.0 s] Denne parameter er kun aktiv, hvis valget i par. 25-50 Styrepumpealternering er forskelligt fra Zkke
aktiv[0].

Denne parameter indstiller tidsrummet mellem standsning af den gamle pumpe med variabel ha-
stighed og start af denne pumpe som ny konstanthastighedspumpe. Se par. 25-56 Koblingstilstand
ved alt,, figuren for at fa en beskrivelse af kobling og alternering.
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2.21.6 25-8* Status

Udlaesningsparameter, der informerer om driftsstatus pd kaskadestyreenheden og de styrede pumper.

25-80 Kaskadestatus
Range: Funktion:
0 N/A* [0 -0 N/A] Udlzesning af status for kaskadestyreenheden.

25-81 Pumpestatus

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Pumpestatus viser statussen for det antal pumper, der er valgt i par. 25-06 Antal pumper. Der er
tale om en udlaesning af statussen for hver af pumperne, som viser en streng bestdende af pum-
penummer og den aktuelle status for den p&gaeldende pumpe.

Eksempel: Udlzesning findes med denne forkortelse "1:D 2: O". Det betyder, at pumpe 1 kgrer og
hastighedsstyres af frekvensomformeren, og at pumpe 2 er standset.

25-82 Styrepumpe

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - par. 25-06 N/A] Udlzesningsparameter for den faktiske pumpe med variabel hastighed i systemet. Styrepumpepa-
rameteren opdateres for at afspejle den aktuelle pumpe med variabel hastighed i systemet, ndr en
alternering finder sted. Hvis der ikke er valgt nogen styrepumpe (kaskadestyreenheden er deakti-
veret, eller alle pumper er spaerret), viser displayet INGEN.

25-83 Relaestatus

Array [2]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Udlzesning af status for hvert af de relaeer, der er knyttet til styring af pumperne. Hvert enkelt

element i array'en repraesenterer et relee. Hvis et relee aktiveres, indstilles det tilsvarende element
til "Aktiveret". Hvis et relee deaktiveres, indstilles det tilsvarende element til "Deaktiveret".

25-84 PumpeKOREtid

Array [2]
Range: Funktion:
0 h* [0 - 2147483647 h] Udlaesning af veerdien for pumpeK@REtid Kaskadestyreenhed har separate teellere for pumperne

og de releer, der styrer pumperne PumpeK@REtid overvager "driftstimerne" for hver pumpe. Vaer-
dien af hver pumpeK@REtidsteeller kan nulstilles ved at skrive i parameteren, f.eks. hvis pumpen
udskiftes i forbindelse med service.

25-85 Relzesluttid

Array [2]
Range: Funktion:
0 h* [0 - 2147483647 h] Udlaesning af veerdien for relaesluttid. Kaskadestyreenhed har separate teellere for pumperne og de

relaeer, der styrer pumperne Pumpealternering udfgres altid p& baggrund af releeteellerne. Ellers
ville en ny pumpe altid blive brugt i tilfeelde af udskiftning af pumpe, og dens veerdi i
par. 25-84 PumpeKDREtid nulstilles. For at kunne bruge par. 25-04 Pumpealt. kaskadestyreenheden
overvéges relaesluttiden.

25-86 Nulstil releetzellere
Option: Funktion:
Nulstiller alle elementer i par. 25-85 Relees/uttid-tzellere.

[o] * Ingen nulstilling
[1] Nulstilling
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2.21.7 25-9%* Service

Parametre, der bruges i tilfzelde af, at servicen pd en eller flere af pumperne skal kontrolleres.

25-90 Pumpespaerring

Array [2]

Option: Funktion:
I denne parameter er det muligt at deaktivere en eller flere af de faste styrepumper. Pumpen bliver
f.eks. ikke udvalgt til indkobling, selv om den er den naeste pumpe i driftssekvensen. Det er ikke
muligt at deaktivere styrepumpen vha. pumpespaerrekommandoen.
De digitale indgangsspaerringer veelges som Pumpe 1-3-spaerring [130 — 132] i par. 5-1% Digitale
Iindgange.

[0] * Ikke aktiv Pumpen er aktiv til ind-/udkobling.

[1] Aktiv Pumpespaerrekommandoen gives. Hvis en pumpe kgrer, udkobles den med det samme. Hvis pum-

pen ikke kerer, far den ikke lov at koble ind.

25-91 Manuel alternering
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - par. 25-06 N/A] Udlzaesningsparameter for den faktiske pumpe med variabel hastighed i systemet. Styrepumpepa-
rameteren opdateres for at afspejle den aktuelle pumpe med variabel hastighed i systemet, ndr en
alternering finder sted. Hvis der ikke er valgt nogen styrepumpe (kaskadestyreenheden er deakti-
veret, eller alle pumper er spaerret), viser displayet INGEN.
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2.22 Hovedmenu - Analog I/0-option MCB 109 - gruppe 26
2.22.1 Analog I/0 Option MCB 109, 26-**

Den analoge 1/0 Option MCB 109 udvider funktionerne i VLT® AQUA Drive FC 200 Series-frekvensomformere, ved at tilfgje yderligere, programmerbare
analoge indgange og udgange. Dette er isaer anvendeligt i kontrolinstallationer, hvor frekvensomformeren kan benyttes som en decentral I/O, hvilket
overflgdigger behovet for en udendgrs kontrolstation og derved reducere omkostningerne. Det giver ogsa fleksibilitet i projektplanlaegningen.

NB!
Maksimumstrgmmen for den analoge udgang 0-10V er 1mA.

NB!
Hvor der benyttes Live zero-overvgning, er det vigtigt at Live zero-funktioner for enhver analog indgang, der ikke benyttes til fre-
kvensstyringen, dvs. der benyttes som en del af den decentrale I/O for bygningsadministrationssystemer, skal veere deaktiverede.

Klemme Parametre Klemme Parametre Klemme Parametre
Analoge indgange Analoge indgange Relaeer
X42/1 26-00, 26-1* 53 6-1* Relee 1, Klemme 1, 2, 3 5-4*
X42/3 26-01, 26-2* 54 6-2* Relee 2, Klemme 4, 5, 6 5-4*
X42/5 26-02, 26-3*
Analoge udgange Analog udgang
X42/7 26-4* 42 6-5*
X42/9 26-5*
X42/11 26-6*

Tabel 2.4: Relevante parametre

Det er ogs& muligt at laese de analoge indgange, skrive til de analoge udgange og styre releeerne ved hjeelp af kommunikation via den serielle bus. I
dette eksempel vil disse veere de relevante parametre.

Klemme Parametre Klemme Parametre Klemme Parametre

Analoge indgange (laes) Analoge indgange (lzes) Relaeer

X42/1 18-30 53 16-62 Relee 1, Klemme 1, 2, 3 16-71

X42/3 18-31 54 16-64 Relee 2, Klemme 4, 5, 6 16-71

X42/5 18-32

Analoge udgange (skriv) Analog udgang

X42/7 18-33 42 6-63 BEMAERK! Relzeudgangene skal veere aktiverede
X42/9 18-34 via styreord Bit 11 (relae 1) og Bit 12 (Relae 2)
X42/11 18-35

Tabel 2.5: Relevante parametre

Opsaetning af det indbyggede realtidsur.

Den analoge I/O-option indeholder et indbygget realtidsur med batteri-back-up. Denne kan anvendes som back-up for urfunktionen, der medfglger
frekvensomformeren som standard. Se afsnittet Urindstillinger par. 0-7*.

Den analoge I/0-option kan benyttes til styring af enheder som aktuatorer eller ventiler, ved brug af den udvidede lukket slgjfe-funktion og dermed flytte
kontrollen fra det eksisterende styresystem. Se afsnittet Parametre: Udvidet Lukket slgjfe - FC 200 par 21-**. Der findes tre uafhaengige PID-styreenheder
til lukket slgjfe.
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Option:

[i*
[2]
[3]
[4]
[5]

26-01 Klemme X42/3, Tilstand

Option:

(11
[2]
[3]
[4]
[3]

26-02 Klemme X42/5, Tilstand

Option:

[ *
[2]
(3]
[4]
[3]

Spaending

Pt 1000 [°C]
Pt 1000 [°F]
Ni 1000 [°C]
Ni 1000 [°F]

Speending

Pt 1000 [°C]
Pt 1000 [°F]
Ni 1000 [°C]
Ni 1000 [°F]

Spaending

Pt 1000 [°C]
Pt 1000 [°F]
Ni 1000 [°C]
Ni 1000 [°F]

Funktion:

Klemme X42/1 kan programmeres som en analog indgang, der kan acceptere spaending eller ind-
gang fra enten Pt 1000 (1000 © ved 0 °C) eller Ni 1000 (1000 Q ved 0°C)-temperaturfglere. Vaelg
den gnskede tilstand.

Pt 1000, [2] og Ni 1000, [4], hvis der opereres med Celsius - Pt 1000, [3] og Ni 1000, [5], hvis der
opereres med Fahrenheit.

Bemaerk: Hvis indgangen ikke er i brug, skal den indstilles til spaending!

Hvis den er indstillet til temperatur og benyttes som feedback, skal enheden enten indstilles til
Celsius eller Fahrenheit (par. 20-12 Reference-/feedbackenhed, par. 21-10 Ekst 1 ref.-/feedback-
enhed, par. 21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed eller par. 21-50 Ekst 3 ref.-/feedbackenhea).

Funktion:

Klemme X42/3 kan programmeres som en analog indgang, der kan acceptere spaending eller ind-
gang fra enten Pt 1000 eller Ni 1000-temperaturfglere. Veelg den gnskede tilstand.

Pt 1000, [2] og Ni 1000, [4], hvis der opereres med Celsius - Pt 1000, [3] og Ni 1000, [5], hvis der
opereres med Fahrenheit.

Bemaerk: Hvis indgangen ikke er i brug, skal den indstilles til spaending!

Hvis den er indstillet til temperatur og benyttes som feedback, skal enheden enten indstilles til
Celsius eller Fahrenheit (par. 20-12 Reference-/feedbackenhed, par. 21-10 Ekst 1 ref.-/feedback-
enhed, par. 21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed eller par. 21-50 Ekst 3 ref.-/feedbackenhed).

Funktion:

Klemme X42/5 kan programmeres som en analog indgang, der kan acceptere spaending eller ind-
gang fra enten Pt 1000 (1000 © ved 0° C) eller Ni 1000 (1000 Q ved 0° C)-temperaturfglere. Veelg
den gnskede tilstand.

Pt 1000, [2] og Ni 1000, [4], hvis der opereres med Celsius - Pt 1000, [3] og Ni 1000, [5], hvis der
opereres med Fahrenheit.

Bemaerk: Hvis indgangen ikke er i brug, skal den indstilles til spaending!

Hvis den er indstillet til temperatur og benyttes som feedback, skal enheden enten indstilles til
Celsius eller Fahrenheit (par. 20-12 Reference-/feedbackenhed, par. 21-10 Ekst 1 ref.-/feedback-
enhed, par. 21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed eller par. 21-50 Ekst 3 ref.-/feedbackenhed)..
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26-10 Klemme X42/1, Lav spaending

Range:
0.07 V*

Funktion:

[0.00 - par. 6-31 V] Indtast den lave spaendingsveerdi. Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, sé den svarer til
den lave reference-/feedbackveerdi, der er indstillet i par. 26-14 k7. X42/1, Lav ref./feedb.- vaerdi.

26-11 Klemme X42/1, Hgj spaending

Range:
10.00 V*

Funktion:

[par. 6-30 - 10.00 V] Indtast den hgje spaendingsveerdi. Denne analoge indgangsskaleringsvaerdi skal svare til den hgje
reference-/feedbackvaerdi, der indstilles i par. 26-15 K7. X42/1, Hgj ref./feedb.- vaerdi.

26-14 Kl. X42/1, Lav ref./feedb.- vaerdi

Range:

0.000 N/A*

Funktion:

[-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, der svarer til den lave spaending, der er angivet i
par. 26-10 Klemme X42/1, Lav spaending.

26-15 Kl. X42/1, Hgj ref./feedb.- veerdi

Range:

Funktion:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A] Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, der svarer til den veerdi for hgj spaending, der er

A*

indstillet i par. 26-11 Klemme X42/1, Hoj spaending.

26-16 Kl. X42/1, Filtertidskonstant

Range:
0.001 s*

Funktion:

[0.001 - 10.000 s] Indtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af
stgj pd klemme X42/1. En hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men gger ogsa tidsforsinkelsen
gennem filteret. Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

26-17 Kl. X42/1, Live zero

Option:

[0]
[11*

Funktion:
Denne parameter ggr det muligt at aktivere Live Zero-overvagning. Hvor den analoge indgang f.eks.
benyttes som en del af frekvensomformeren i stedet for som en del af et decentralt I/O-system,
som f.eks. et Building Management-system.

Deaktiveret

Aktiveret

26-20 Klemme X42/3, Lav spaending

Range:
0.07 V*

Funktion:

[0.00 - par. 6-31 V] Indtast den lave spaendingsveerdi. Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, s8 den svarer til
den lave reference-/feedbackvaerdi, der er indstillet i par. 26-24 k1. X42/3, Lav ref./feedb.- veerdi.

26-21 Klemme X42/3, Hgj spaending

Range:
10.00 V*

Funktion:

[par. 6-30 - 10.00 V] Indtast den hgje spaendingsveerdi. Denne analoge indgangsskaleringsvaerdi skal svare til den hgje
reference-/feedbackvaerdi, der indstilles i par. 26-25 KI. X42/3, Hgyj ref./feedb.- vaerdi.

26-24 KIl. X42/3, Lav ref./feedb.- veerdi

Range:

0.000 N/A*

222

Funktion:

[-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, der svarer til den lave spaending, der er angivet i
par. 26-20 Klemme X42/3, Lav spaending.
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26-25 Kl. X42/3, Hgj ref./feedb.- veerdi

Range: Funktion:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, som svarer til hgjspaendingsvaerdien, der er indstillet
A* i par. 26-21 Klemme X42/3, Haj spaending.

26-26 Kl. X42/3, Filtertidskonstant
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Indtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af
stgj p& klemme X42/3. En hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men gger ogsa tidsforsinkelsen

gennem filteret. Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

26-27 KIl. X42/3, Live zero

Option: Funktion:
Denne parameter ggr det muligt at aktivere Live Zero-overvagning. Hvor den analoge indgang f.eks.
benyttes som en del af frekvensomformeren i stedet for som en del af et decentralt I/O-system,
som f.eks. et Building Management-system.

[0] Deaktiveret

[1] * Aktiveret

26-30 Klemme X42/5, Lav spaending
Range: Funktion:

0.07 v* [0.00 - par. 6-31 V] Indtast den lave spaendingsvaerdi. Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, s den svarer til
den lave reference-/feedbackveerdi, der er indstillet i par. 26-34 KI. X42/5, Lav ref./feedb.- veerdi.

26-31 Klemme X42/5, Hgj spaending
Range: Funktion:

10.00 V* [par. 6-30 - 10.00 V] Indtast den hgje spaendingsveerdi. Denne analoge indgangsskaleringsvaerdi skal svare til den hgje
reference-/feedbackveerdi, der indstilles i par. 26-35 KI. X42/5, Hgyj ref./feedb.- vaerdi.

26-34 Kl. X42/5, Lav ref./feedb.- veerdi
Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, der svarer til den lave spaending, der er angivet i
par. 26-30 Klemme X42/5, Lav spaending.

26-35 Kl. X42/5, Hgj ref./feedb.- veerdi

Range: Funktion:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, der svarer til den veerdi for hgj spaending, der er
A* indstillet i par. 26-21 Klemme X42/3, Hoj spaending.

26-36 KIl. X42/5, Filtertidskonstant
Range: Funktion:

.001 s .001 - 10.000 s ndtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse a

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Ind idsk D dnet digital | filtertidsk il und kkelse af
stgj pd klemme X42/5. En hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men gger ogsé tidsforsinkelsen
gennem filteret. Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

26-37 Kl. X42/5, Live zero
Option: Funktion:

Denne parameter ggr det muligt at aktivere Live Zero-overvégning. Hvor den analoge indgang f.eks.
benyttes som en del af frekvensomformeren i stedet for som en del af et decentralt I/O-system,
som f.eks. et Building Management-system.

[0] Deaktiveret
[1]* Aktiveret
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26-40 Klemme X42/7 udgang

Option:

[0] *
[100]

[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]

[107]

[113]
[114]
[115]
[139]

[141]

26-41 Klemme X42/7, Min. skal.

Ingen funktion

Udgangsfrekvens
Reference
Feedback

Motorstrgm

Mom. i forh. t. graens

Mom. i forh. t. nom.
Effekt

Hastighed

Udv. lukket slgjfe 1
Udv. lukket slgjfe 2
Udv. lukket slgjfe 3
Busstyring

Busstyr. t.o.

Funktion:

Indstiller funktionen af klemme X42/7 som en analog strgmudgang.

: 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

: Minimumreference - Maksimumreference, (0-20 mA)

: =200 % til +200 % af par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., (0-20 mA)

: 0 - Vekselrettermaks. Strgm (par. 16-37 Vekselret. maks. strom), (0-20 mA)
: 0 - Momentgraense (par. 4-16 Momentgraense for motordrift), (0-20 mA)

: 0 - Nominelt motormoment, (0-20 mA)

: 0 - Nominel motoreffekt, (0-20 mA)

: 0 - Hastighed, hgj graense (par. 4-13 Motorhastighed, hoj graense [O/MIN] og par. 4-14 Motor-
hastighed, haj graense [Hz]), (0-20 mA)

: 0 - 100 %, (0-20 mA)
: 0 - 100 %, (0-20 mA)
: 0 - 100 %, (0-20 mA)
: 0 - 100 %, (0-20 mA)

: 0 - 100 %, (0-20 mA)

Range:
0.00 %*

[0.00 - 200.00 %]

Funktion:

Skalerer den minimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal p& klemme X42/7 som en pro-
centdel af den maksimale signalveerdi. Hvis der f.eks. gnskes 0 V (eller 0 Hz) ved 25 % af den
maksimale udgangsveerdi. skal der programmeres 25 %. Skaleringsveerdier op til 100 % ma aldrig
veere hgjere end den tilsvarende indstilling i par. 26-42 Klemme X42/7, Maks. skal..

Se hovedgrafen forpar. 6-51 Klemme 42, udg. min. skal..

26-42 Klemme X42/7, Maks. skal.

Range:
100.00 %*

[0.00 - 200.00 %]

Funktion:

Skaler den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal pa klemme X42/7. Indstil veerdien
til maksimumveerdien for spaendingssignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere spaen-
ding end 10 V ved fuld effekt; eller 10 V ved en effekt pd mindre end 100 % af den maksimale
veerdi. Hvis 10 V er den gnskede udgangsstrgm ved veerdier mellem 0-100 % af det fulde udgangs-
signal, skal procentveerdien programmeres i parameteren, dvs. 50 % = 10 V. Hvis der gnskes en
spaending p& mellem 0 og 10 V maksimal signaleffektivitet, beregnes procentvaerdien pd fglgende
made:

10V

onsket maksimum spanding 5 UOYES
dvs.
sv: 127 x 100% = 200%

Se hovedgrafen for par. 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal..

26-43 Klemme X42/7, Udgangsbusstyring

Range:
0.00 %*

224

[0.00 - 100.00 %]

Funktion:

Holder niveauet p& klemme X42/7, hvis denne er styret af bus.
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26-44 Klemme X42/7, Preset for udg.-timeout

Range:
0.00 %*

26-50 Klemme X42/9 udgang

Option:

[or*
[100]

[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]

[107]

[113]
[114]
[115]
[139]

[141]

26-51 Klemme X42/9, Min. skal.

[0.00 - 100.00 %]

Ingen funktion

Udgangsfrekvens
Reference

Feedback
Motorstrgm

Mom. i forh. t. greens
Mom. i forh. t. nom.
Effekt

Hastighed

Udv. lukket slgjfe 1
Udv. lukket slgjfe 2
Udv. lukket slgjfe 3
Busstyring

Busstyr. t.o.

Funktion:

Holder preset-niveauet p& klemme X42/7.
Hvis bustimeout og funktionstimeout er valgt i par. 26-50 Klemme X42/9 udgang, vil udgangen blive
forh&ndsindstillet til dette niveau.

Funktion:
Indstil funktionen af klemme X42/9.

: 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

: Minimumreference - Maksimumreference, (0-20 mA)

: -200 % til +200 % af par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., (0-20 mA)

: 0 - Vekselrettermaks. Strgm (par. 16-37 Vekselret. maks. strom), (0-20 mA)
: 0 - Momentgraense (par. 4-16 Momentgraense for motordrift), (0-20 mA)

: 0 - Nominelt motormoment, (0-20 mA)

: 0 - Nominel motoreffekt, (0-20 mA)

: 0 - Hastighed, hgj graense (par. 4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN] og par. 4-14 Motor-
hastighed, hoj graense [Hz]), (0-20 mA)

: 0 - 100 %, (0-20 mA)
: 0 - 100 %, (0-20 mA)
: 0 - 100 %, (0-20 mA)
: 0 - 100 %, (0-20 mA)

: 0 - 100 %, (0-20 mA)

Range:
0.00 %*

[0.00 - 200.00 %]

Funktion:

Skalerer den minimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal p& klemme X42/9 som en pro-
centdel af den maksimale signalveerdi. F.eks. hvis der gnskes 0 V ved 25 % af den maksimale
udgangsveerdi. skal der programmeres 25 %. Skaleringsveerdier op til 100 % ma aldrig veere hgjere
end den tilsvarende indstilling i par. 26-52 Klemme X42/9, Maks. skal..

Se hovedgrafen for par. 6-51 Klemme 42, udg. min. skal..

26-52 Klemme X42/9, Maks. skal.

Range:
100.00 %*

[0.00 - 200.00 %]

Funktion:

Skaler den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal pd klemme X42/9. Indstil veerdien
til maksimumvaerdien for spaendingssignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere spaen-
ding end 10 V ved fuld effekt; eller 10 V ved en effekt pd mindre end 100 % af den maksimale
veerdi. Hvis 10 V er den gnskede udgangsstrgm ved veerdier mellem 0-100 % af det fulde udgangs-
signal, skal procentveerdien programmeres i parameteren, dvs. 50 % = 10 V. Hvis der gnskes en
spaending p& mellem 0 og 10 V maksimal signaleffektivitet, beregnes procentveerdien pa fglgende
made:

10V
onsket maksimum spaending

)X] 00 %

dvs.

C1ov _
5V.—5V x100% =200 %

Se hovedgrafen for par. 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal..
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26-53 Klemme X42/9, Udgangsbusstyring

Range:
0.00 %*

[0.00 - 100.00 %]

Funktion:

Holder niveauet p& klemme X42/9, hvis denne er styret af bus.

26-54 Klemme X42/9, Preset for udg.-timeout

Range:
0.00 %*

26-60 Klemme X42/11 udgang

[0.00 - 100.00 %]

Funktion:

Holder preset-niveauet p& klemme X42/9.

Hvis bustimeout og funktionstimeout er valgt i par. 26-60 Klemme X42/11 udgang, vil udgangen
blive forh&ndsindstillet til dette niveau.

Option:

[01*
[100]

[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]

[107]

[113]
[114]
[115]
[139]

[141]

Ingen funktion

Udgangsfrekvens
Reference

Feedback
Motorstrgm

Mom. i forh. t. graens
Mom. i forh. t. nom.
Effekt

Hastighed

Udv. lukket slgjfe 1
Udv. lukket slgjfe 2
Udv. lukket slgijfe 3
Busstyring

Busstyr. t.o.

Funktion:
Indstil funktionen af klemme X42/11.

: 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

: Minimumreference - Maksimumreference, (0-20 mA)

: =200 % til +200 % af par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., (0-20 mA)

: 0 - Vekselrettermaks. Strgm (par. 16-37 Vekselret. maks. strom), (0-20 mA)
: 0 - Momentgraense (par. 4-16 Momentgraense for motordrift), (0-20 mA)

: 0 - Nominelt motormoment, (0-20 mA)

: 0 - Nominel motoreffekt, (0-20 mA)

: 0 - Hastighed, hgj graense (par. 4-13 Motorhastighed, hoj graense [O/MIN] og par. 4-14 Motor-
hastighed, haj graense [Hz]), (0-20 mA)

: 0 - 100 %, (0-20 mA)
: 0 - 100 %, (0-20 mA)
: 0 - 100 %, (0-20 mA)
: 0 - 100 %, (0-20 mA)

: 0 - 100 %, (0-20 mA)

26-61 Klemme X42/11, Min. skal.

Range:
0.00 %*

[0.00 - 200.00 %]

Funktion:

Skalerer den minimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal p& klemme X42/11 som en pro-
centdel af den maksimale signalveerdi. F.eks. hvis der gnskes 0 V ved 25 % af den maksimale
udgangsveerdi. skal der programmeres 25 %. Skaleringsveerdier op til 100 % ma aldrig veaere hgjere
end den tilsvarende indstilling i par. 26-62 Klemme X42/11, Maks. skal..

Se hovedgrafen for par. 6-51 Klemme 42, udg. min. skal..
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26-62 Klemme X42/11, Maks. skal.

Range:
100.00 %*  [0.00 - 200.00 %]

Funktion:

Skaler den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal pd klemme X42/9. Indstil veerdien
til maksimumveerdien for spaendingssignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere spaen-
ding end 10 V ved fuld effekt; eller 10 V ved en effekt pd mindre end 100 % af den maksimale
veerdi. Hvis 10 V er den gnskede udgangsstrgm ved vaerdier mellem 0-100 % af det fulde udgangs-

signal, skal procentveerdien programmeres i parameteren, dvs. 50 % = 10 V. Hvis der gnskes en
spaending p& mellem 0 og 10 V maksimal signaleffektivitet, beregnes procentveerdien pa fglgende
made:

10V
onsket maksimum spanding

)x] 00 %
dvs.

. 1ov _
SV'—SV x100% =200 %

Se hovedgrafen for par. 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal..

26-63 Klemme X42/11, Udgangsbusstyring

Range:
0.00 %*  [0.00 - 100.00 %]

Funktion:

Holder niveauet p& klemme X42/11, hvis denne er styret af bus.

26-64 Klemme X42/11, Preset for udg.-timeout

Range:
0.00 %*  [0.00 - 100.00 %]

Funktion:

Holder preset-niveauet p& klemme X42/11.
Hvis der veelges en bustimeout og funktionstimeout, vil udgangen blive forhandsindstillet til dette
niveau.
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2.23 Hovedmenu — vandapplikation — Gruppe 29
2.23.1 Vandapplikationsfunktioner, 29-**

Denne gruppe indeholder parametre, der anvendes til at overvdge vand-/spildevandsapplikationer.

2.23.2 Rgrfyldningsfunktion, 29-0*

I vandforsyningssystemer kan der forekomme vandtrykstgd, hvis rgrene fyldes for hurtigt. Derfor er det gnskeligt at reducere fyldningshastigheden.
Rerfyldetilstand fjerner forekomsten af vandtrykstgd, der kan forekomme, nér et rgrsystem hurtigt temmes for luft ved at fylde rgrene med lav hastighed.
Funktionen anvendes i horisontale, vertikale og blandede rgrsystemer. Da trykket i horisontale rgrsystemer ikke stiger i takt med, at systemet bliver fyldt,
kraeves der en brugerdefineret hastighed til fyldning af et horisontalt rgrsystem i et brugerdefineret tidsinterval, og/eller indtil et brugerdefineret tryk-
seetpunkt er ndet.

Den bedste metode til at fylde et vertikalt rgrsystem er at anvende PID-funktionen til at rampe trykket ved en brugerdefineret hastighed mellem motor-
hastighed, lav graense og et brugerdefineret tryk.

Rerfyldningsfunktionen anvender en kombination af de ovennaevnte for at sikre en sikker p&fyldning i alle systemer.

Rgrfyldningstilstanden starter - uafhaengigt af system - med at bruge den konstante hastighed, der er indstillet i par. 29-01, indtil rgrfyldningstiden i par.
29-03 er udigbet, derefter fortsaetter fyldningen med den fyldningsrampe, der er indstillet i par. 29-04, indtil det fyldessetpunkt, der er angivet i par.
29-05, nds.

Hastighed |

130BA611.10

Maks. hastighed

\ Lukket slgjfe

Fyldningshastighed

Min. hastighed A

Normal rampe

|

|

|

|

‘4\ |
| Startrampe :

1

F

yldningstid eller fyldt saetpunkt
Tllustration 2.9: Horisontalt rgrsystem

Hastighed

130BA612.10

Maks. hastighed |- — — —
\ Lukket slgjfe

Min. hastighed |- — |
|~ Fyldningshastighed/sek.

| Eitartrampe

| I
Fyldt seetpunkt Tid

Illustration 2.10: Vertikalt rgrsystem

29-00 Aktiver rgrfyldning

Option: Funktion:
[o] * Deaktiveret Veelg Aktiveret for at fylde rgrene med en brugerdefineret hastighed.
[1] Aktiveret Veelg Aktiveret for at fylde rgrene med en brugerdefineret hastighed.
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29-01 Rorfyldningshastighed [0/MIN]

Range: Funktion:

Hastighed,  [Hastighed, lav greense - Hastig- Indstil fyldningshastigheden for fyldning af de horisontale rgrsystemer. Hastigheden kan veelges i
lav  graen-hed, hgj graense] Hz eller O/MIN afhaengigt af de valg, der treeffes i par. 4-11/par. 4-13 (O/MIN) eller i par. 4-12/par.
se* 4-14 (Hz).

29-02 Rgrfyldningshastighed [Hz]

Range: Funktion:

Motorha- [Hastighed, lav graense - Hastig- Indstil fyldningshastigheden for fyldning af de horisontale rgrsystemer. Hastigheden kan veelges i
stighed, lav hed, hgj greense] Hz eller O/MIN afhaengigt af de valg, der treeffes i par. 4-11/par. 4-13 (O/MIN) eller i par. 4-12/par.
graense* 4-14 (Hz).

29-03 Rgrfyldningstidspunkt
Range: Funktion:
0s* [0 - 3600 s] Indstil den angivne tid for rgrfyldning af horisontale rgrsystemer.

29-04 Rgrfyldningshastighed

Range: Funktion:
0,001 enhe- [0,001 —999999,999 enheder/s]  Angiver fyldningshastigheden i enheder/sekunder vha. PI-regulering. Fyldningshastighedsenheder
der/s* er feedbackenheder/sekunder. Denne funktion anvendes til opfyldning af vertikale rgrsystemer,

men vil vaere aktive, nér fyldningstiden er udlgbet, under alle omstaendigheder indtil rgrfyldnings-
seetpunktet, der er indstillet i par. 29-05, nds.

29-05 Fyldt-saetpunkt
Range: Funktion:

0s* [0 —999999,999 s] Specificerer det fyldte seetpunkt, ved hvilken funktionen Rgrfyldning vil veere deaktiveret, og PID-
styreenheden overtager styringen. Denne funktion kan anvendes til bdde horisontale og vertikale

rgrsystemer.

2.24 Hovedmenu - Bypass-option - Gruppe 31
2.24.1 31-** Bypass-option

Parametergruppe til konfigurering af den elektronisk styrede bypass-optionstavle, MCO-104.

31-00 Bypass-tilstand

Option: Funktion:
[0] * Frekvensomformer
[1] Bypass-funktion: Bypass Veelg driftstilstand for bypass:

[0] Frekvensomformer: frekvensomformeren styrer motoren.
[1] Bypass: motoren kan kgre med fuld hastighed i bypass-tilstand.

31-01 Bypass-starttidsforsinkelse
Range: Funktion:

30 s* [0-60s] Indstiller tidsforsinkelsen inden for den periode, hvor bypass modtager en kgrekommando, og den
tid, hvor motoren starter ved fuld hastighed. En nedtzeller viser den resterende tid.

31-02 Bypass-trip-tidsforsinkelse
Range: Funktion:

0 s* [0 - 300 s] Indstiller den tidsforsinkelse, inden for hvilken, frekvensomformeren oplever en alarm, der standser
den og den tid, hvor motoren automatisk kobler til bypass-styring. Hvis tidsforsinkelsen er indstillet
til nul, vil en frekvensomformeralarm ikke automatisk koble motoren til bypass-styring.
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31-03 Aktivering af test-tilstand

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret [0] Deaktiveret, betyder at test-tilstand er deaktiveret.

[1] Aktiveret, betyder at motoren kgrer i bypass-tilstand, mens frekvensomformeren kan testes i et
&bent kredslgb. I denne tilstand vil tastaturet ikke styre bypass-tilstandens start/stop.

31-10 Bypass-statusord
Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Viser status for bypass som en hexadecimal vaerdi.

31-11 Bypass-driftstimer
Range: Funktion:

0 timer* [0 - 2147483647 timer] Angiver det antal timer, motoren har kgrt i bypass-tilstand. Teelleren kan nulstilles i par. 15-07.
Veerdien gemmes, ndr frekvensomformeren slukkes.

31-19 Aktivering af fjernstyret bypass

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret Funktion: ukendt.
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3 Parameterlister

3.1 Parameteroptioner
3.1.1 Fabriksindstillinger

AEndringer under driften:

"SAND" betyder, at parameteren kan aendres, mens frekvensomformeren er i drift, og "FALSK" betyder, at den skal standses, fgr a&endringen kan foretages.

4-opseetning:

"All set-up" (Alle opszetninger): Parameteren kan indstilles individuelt for hver af de fire opseaetninger, dvs. en enkelt parameter kan have fire forskellige
dataveerdier.

"1-opsaetning": Dataveerdien er den samme i alle opsaetninger.

SR: Finder ikke anvendelse:
Stgrrelsesrelateret Der findes ingen standardveerdi.

Konverteringsindeks:
Tallet refererer til et konverteringstal, som skal anvendes, ndr der skrives eller laeses med en frekvensomformer.

Konverterings-
indeks
Konverterings- ‘ 1 ‘ 1/60 ‘ 1000000 ‘ 100000 ‘ 10000 ‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0,1 ‘ 0,01 ‘0,001 ‘ 0,0001 ‘ 0,00001‘ 0,000001

100‘67‘6‘5‘4 3‘2‘1‘0‘-1 -2 —3‘—4‘—5‘—6

faktor

Datatype Beskrivelse Type

2 Heltal 8 Int8

3 Heltal 16 Int16

4 Heltal 32 Int32

5 Uden fortegn 8 Uint8

6 Uden fortegn 16 Uint16
7 Uden fortegn 32 Uint32
9 Synlig streng VisStr

33 Normaliseret veerdi, 2 byte N2

35 Bitsekvens med 16 booleske variabler V2

54 Tidsforskel u. dato TimD
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Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning AEndring under Konver- Type
Nr. # drift teringsindeks
0-0* Basisindstillinger
0-01  Sprog [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02  Motorhastighedsenhed [0] O/MIN 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03  Regionale indstillinger [0] International 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04  Driftstilstand ved start [0] Genoptag All set-ups TRUE = Uint8
0-05  Lokalfunkt.enh. [0] Som motorhast.enhed 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Driftsopsaetning
0-10  Aktiv opsaetning [1] Opseet. 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11  Progr.opseetning [9] Aktiv opsaetn. All set-ups TRUE - Uint8
0-12  Denne opseetning knyttet til [0] Ikke sammenkaedet All set-ups FALSE - Uint8
0-13  Udlaesning: Sammenkaedede opsaetn. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14  Udlaesning: Prog. opsaetninger/kanal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* LCP-display
0-20 Displaylinje 1,1, lille 1601 All set-ups TRUE - Uint16
0-21  Displaylinje 1,2, lille 1662 All set-ups TRUE = Uint16
0-22  Displaylinje 1,3, lille 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-23  Displaylinje 2, stor 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24  Displaylinje 3, stor 1652 All set-ups TRUE - Uint16
0-25  Min personlige menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Tilpas. LCP-udlzesn.
0-30  Enhed for tilpasset udleesning [1] % All set-ups TRUE - Uint8
0-31  Tilpasset udlzes. min.vaerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32  Tilpasset udlaes. maks.veerdi 100.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 Displaytekst 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38  Displaytekst 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39  Displaytekst 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* LCP-tastatur
0-40  [Hand on]-tast p& LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-41  [Off]-tast pd LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-42  [Auto on] tast p8 LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-43  [Reset]-tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-44  [Off/Reset]-tast p& LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-45  [Drive Bypass]-tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE = Uint8
0-5* Kopier/Gem
0-50  LCP-kopi [0] Ingen kopi All set-ups FALSE - Uint8
0-51  Opsaetningskopi [0] Ingen kopi All set-ups FALSE - Uint8
0-7* Urindstillinger
Tidspunkt-
0-70  dato og tid Udtryksgraense Alle opsaetninger SAND 0 PaDggnet
0-71  Datoformat [0] AARA-MM-DD 1 opsaetning SAND - Uint8
0-72  Tidsformat [0]124h 1 opsaetning SAND - Uint8
0-74  Sommertid [0] Deaktiveret 1 opseetning SAND - Uint8
Tidspunkt-
0-76  Sommertid start Udtryksgraense 1 opsaetning SAND 0 P&Dggnet
Tidspunkt-
0-77  Sommertid slut Udtryksgraense 1 opsaetning SAND 0 PaDggnet
0-79  Urfejl nul 1 opsaetning SAND - Uint8
0-81  Arbejdsdage nul 1 opseetning SAND - Uint8
Tidspunkt-
0-82  Yderligere arbejdsdage Udtryksgraense 1 opsaetning SAND 0 P&Dggnet
Tidspunkt-
0-83  Yderligere fridage Udtryksgraense 1 opsaetning SAND 0 P&Dggnet
0-89  Dato- og tidsudlaesning 0 finder ikke anvendelse Alle opsaetninger SAND 0 VisStr[25]
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3.1.3 Belastning/motor 1-**

Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-

deks
1-0* Gen. indstillinger
1-00  Konfigurationstilstand null All set-ups TRUE - Uint8
1-01  Motorstyringsprincip null All set-ups FALSE - Uint8
1-03  Momentkarakteristikker [3] Auto-energioptim. VT All set-ups TRUE - Uint8
1-1* Valg af motor
1-10  Motorkonstruktion [0] Asynkron All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Motordata
1-20  Motoreffekt [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21  Motoreffekt [HK] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22  Motorspaending ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23  Motorfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24  Motorstrgm ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25  Nominel motorhastighed ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-28  Motoromlgbskontrol [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
1-29  Automatisk motortilpasning (AMA) [0] Ikke aktiv All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Av. motordata
1-30  Statormodstand (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31  Rotormodstand (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-32  Statorreaktans (Xs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33  Statorleekreaktans (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34  Ankerlaekreaktans (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35  Hovedreaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  Jerntabsmodstand (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-39  Motorpoler ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-5* Belast.-uafh. indst.
1-50  Motormagnetisering ved stilstand 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51  Min. hast. v. normal magnet. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52  Min. hast. v. normal magnet. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55  U/f-karakteristik - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56  U/f-karakteristik - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-6* Belastn.-afh. indstilling
1-60  Belastningskomp. ved lav hastighed 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61  Belastningskomp. ved hgj hast. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62  Slipkompensering 0% All set-ups TRUE 0 Int16
1-63  Slipkompenseringstidskonstant ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64  Resonansdampning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65  Resonansdaemp.tidskonstant 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-7* Startjusteringer
1-71  Startforsink. 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-73  Indk. pd rot. mot. [0] Deaktiveret All set-ups FALSE - Uint8
1-74  Starthastighed [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75  Jog-hastighed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76  Startstrgm 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Stopjusteringer
1-80  Funktion ved stop [0] Frilgb All set-ups TRUE - Uint8
1-81  Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82  Min.-hastighed for funktion ved stop [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86  Triphast. lav [O/MIN] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87  Triphast. lav [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Motortemperatur
1-90  Termisk motorbeskyttelse [4] ETR trip 1 All set-ups TRUE - Uint8
1-91  Ekstern motorventilator [0] Nej All set-ups TRUE - Uint16
1-93  Termistorkilde [0] Ingen All set-ups TRUE - Uint8
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3.1.4 Bremser 2-**

Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opseetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-

deks
2-0* DC-bremse
2-00  DC-holde-/forvarmn.strgm 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01  DC-bremsestrgm 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02  DC-bremseholdetid 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03  DC-bremseindkoblingshast. [omdr./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04  DC-bremseindkoblingshast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Bremseenergifunkt.
2-10  Bremsefunktion [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
2-11  Bremsemodstand (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12  Bremseeffektgraense (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13  Bremseeffektovervdgning [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
2-15  Bremsekontrol [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
2-16  AC-bremse maks. strgm 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17  Overspaendingsstyring [2] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8

3.1.5 Reference/ramper 3-**

Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning  AEndring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-

deks
3-0* Referencegraenser
3-02  Minimumreference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03  Maksimumreference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04  Referencefunktion [0] Sum All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referencer
3-10  Preset-reference 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  Jog-hastighed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE =1 Uint1l6
3-13  Referencested [0] Kaedet til hand / auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14  Preset relativ reference 0.00 % All set-ups TRUE =2 Int32
3-15  Reference 1-kilde [1] Analog indgang 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16  Reference 2-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
3-17  Reference 3-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
3-19  Jog-hastighed [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampe 1
3-41  Rampe 1, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42  Rampe 1, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5*% Rampe 2
3-51  Rampe 2, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  Rampe 2, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Andre ramper
3-80  Jog-rampetid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81  Kvikstop rampetid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-84  Initial Ramp Time 0.00 s All set-ups TRUE =2 Uint1l6
3-85  Check Valve Ramp Time 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-86  Check Valve Ramp End Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-87  Check Valve Ramp End Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-88  Final Ramp Time 0.00 s All set-ups TRUE =2 Uint16
3-9* Digitalt pot.-meter
3-90 Trinstgrrelse 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91  Rampetid 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92  Effektretablering [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
3-93  Maksimumgraense 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94  Minimumgraense 0% All set-ups TRUE 0 Int16
3-95  Rampeforsinkelse ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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3.1.6 Graenser/advarsler 4-**

Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-
deks
4-1* Motorgraenser
4-10  Motorhastighedsretning [0] Med uret All set-ups FALSE - Uint8
4-11  Motorhastighed, lav greense [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  Motorhastighed, lav graense [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  Motorhastighed, hgj graense [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14  Motorhastighed, hgj graense [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16  Momentgraense for motordrift ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17  Momentgraense for generatordrift 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18  Strgmgraense ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19  Maks. udgangsfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Just.-advarsler
4-50  Advarsel, strgm lav 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51  Advarsel, strgm hgj ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52  Advarsel, hastighed lav 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53  Advarsel, hastighed hgj outputSpeedHighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54  Advarsel, reference lav -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55  Advarsel, reference hgj 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 ReferenceFeed-
4-56  Advarsel, feedback lav backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57  Advarsel, feedback hgj backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58  Manglende motorfasefunktion [2] Trip 1000 ms All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Hastighedsbypass
4-60  Bypass-hastighed fra [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61  Bypass-hastighed fra [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62  Bypass-hastighed til [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63  Bypass-hastighed til [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64  Halvaut. bypassopsaetning. [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
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3.1.7 Digital ind-/udgang 5-**

Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opseetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-

deks
5-0* Digital I/O-tilstand
5-00 Digital I/O-tilstand [0] PNP - aktiv ved 24 V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Klemme 27, tilstand [0] Indgang All set-ups TRUE - Uint8
5-02  Klemme 29, tilstand [0] Indgang All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Digitale indgange
5-10 Klemme 18, digital indgang [8] Start All set-ups TRUE - Uint8
5-11  Klemme 19, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-12  Klemme 27, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-13  Klemme 29, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-14  Klemme 32, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Klemme 33, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-16  Klemme X30/2, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-17  Klemme X30/3, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-18  Klemme X30/4, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitale udgange
5-30 Klemme 27, digital udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Klemme 29, digital udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-32  Klem X30/6, digi ud (MCB 101) [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-33  Klem X30/7 digi udg (MCB 101) [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relzaeer
5-40  Funktionsrelae null All set-ups TRUE - Uint8
5-41  ON-forsinkelse, rele 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42  OFF-forsinkelse, rele 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulsindgang
5-50  KI. 29 lav frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51  KI. 29 hgj frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-52 Kl 29 lav ref/feedb.-veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53  KI. 29 hgj ref/feedb.-vaerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54  Pulsfiltertidskonstant #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55  KI. 33 lav frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56  KI. 33 hgj frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57  KI. 33 lav ref/feedb.-veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58  KI. 33 hgj ref/feedb.-veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59  Pulsfiltertidskonstant #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulsudgang
5-60  Klemme 27, pulsudgangsvariabel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-62  Pulsudgang, maks. frekv. #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63  Klemme 29, pulsudgangsvariabel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-65  Pulsudgang, maks. frekv. #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66  Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-68  Pulsudgang, maks. frekv. #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-9* Busstyret
5-90 Digital & relaebusstyring 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93  Pulsudgang #27, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94  Pulsudgang #27, timeout forudindstillet 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95  Pulsudgang #29, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96  Pulsudgang #29, timeout forudindstillet 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97  Puls-ud #X30/6 busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98  Pulsud #X30/6 timeout preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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3.1.8 Analog ind-/udgang 6-**
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Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-

deks
6-0* Analog I/O-tilstand
6-00 Live zero, timeoutperiode 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01  Live zero, timeoutfunktion [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analog indgang 53
6-10  Klemme 53, lav spaending 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11  Klemme 53, hgj speending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12  Klemme 53, lav strgm 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13  Klemme 53, hgj strgm 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14  Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15  Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16  Klemme 53, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17  Klemme 53, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Analog indgang 54
6-20 Klemme 54, lav spaending 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21  Klemme 54, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22  Klemme 54, lav strgm 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23  Klemme 54, hgj strem 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24  Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25  Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-26  Klemme 54, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27  Klemme 54, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Analog indgang X30/11
6-30  Klemme X30/11, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31  Klemme X30/11, hgj speending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34  Kl. X30/11 lav ref./feedb.- veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35  KI. X30/11 hgj ref./feedb.- veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-36  KI. X30/11, filtertidskonstant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37  KI. X30/11, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
6-4* Analog indgang X30/12
6-40  Klemme X30/12, lav spaending 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41  Klemme X30/12, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44  Kl. X30/12 lav ref./feedb.- veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45  Kl. X30/12 hgj ref./feedb.- veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46  Kl. X30/12, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47  KI. X30/12, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
6-5* Analog udgang 42
6-50  Klemme 42, udgang [100] Udg.frekv. 0-100 All set-ups TRUE - Uint8
6-51  Klemme 42, udg. min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Intl6
6-52  Klemme 42, udg. maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53  Klemme 42, udgangsbusstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54  Klemme 42, preset for udgangstimeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-6* Analog udgang X30/8
6-60  Klemme X30/8, udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
6-61  Klemme X30/8, min. skalering 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62  Klemme X30/8, maks. skalering 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63  Klemme X30/8, Udgangsbusstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64  Klemme X30/8, Preset for udg.-timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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3.1.9 Komm. og optioner 8-**

Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning AEndring under Konver- Type
Nr. # drift teringsindeks
8-0* Gen. indstillinger
8-01  Styrested null All set-ups TRUE - Uint8
8-02  Styrekilde null All set-ups TRUE - Uint8
8-03  Styre-timeout-tid ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04  Styretimeoutfunktion [0] Ikke aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
8-05  Slut pd timeout-funktion [1] Genoptag opsaetning 1 set-up TRUE - Uint8
8-06  Nulstil styre-timeout [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
8-07  Diagnoseudlgser [0] Ikke muligt 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Styreinds.
8-10  Styreprofil [0] FC-profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13  Konfigurerbart statusord [1] Profilstandard All set-ups TRUE - Uint8
8-14  Konfigurerbart styreord CTW [1] Profilstandard All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC-portindstillinger
8-30  Protokol null 1 set-up TRUE - Uint8
8-31  Adresse ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32  Baud-hast. null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33  Paritet/stop-bits null 1 set-up TRUE - Uint8
8-35  Min. svartidsforsinkelse ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36  Maks. svartidsforsinkelse ExpressionLimit 1 set-up TRUE =3} Uint16
8-37  Maksimum fors. mellem tegn ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC-protokolsaet
8-40  Valg af telegram [1] Standardtelegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-5* Digital/bus
8-50  Veelg frilgb [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-52  Veelg DC-bremse [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-53  Veelg start [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-54  Veelg reversering null All set-ups TRUE - Uint8
8-55  Veelg opsaetning [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-56  Veelg preset-reference [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-70  BACnet-enhedsforekomst 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72  MS/TP Maks. mastere 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73  MS/TP Maks. info.-rammer 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
8-74  "Startup I am" [0] Send at power-up 1 set-up TRUE - Uint8
VisStr[20
8-75 Initialisering adgangskode ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 1
8-8* FC-portdiagnose
8-80 Busmedd.teller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81  Busfejlteeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82  Modt. slavemeddelelse 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83  Slavefejltaeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Bus jog
8-90  Bus-jog 1, hastighed 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Bus-jog 2, hastighed 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94  Busfeedback 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95  Busfeedback 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96  Busfeedback 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
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Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning  Andringunder  Konver- Type
Nr. # drift teringsindeks
9-00  Seetpunkt 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07  Faktisk veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15  PCD-skrivekonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16  PCD-laesekonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18  Knudeadresse 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22  Valg af telegram [108] PPO 8 1 set-up TRUE - Uint8
9-23  Parametre til signaler 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27  Parameterredigering [1] Aktiveret 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28  Processtyring [1] Aktiver cykl. master 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44  Fejlmeddelelsestzeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45  Fejlkode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47  Fejlnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52  Fejltilstandsteeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 Profibus-advarselsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63  Faktisk baud rate [255] Ingen baud-hast. All set-ups TRUE - Uint8
9-64  Apparatidentidikation 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

OctStr[2
9-65  Profilnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 1
9-67  Styreord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68  Statusord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71  Profibus, Gem dataveerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
9-72  ProfibusApparatNulst. [0] Ingen handling 1 set-up FALSE - Uint8
9-80 Definerede parametre (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81  Definerede parametre (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82  Definerede parametre (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83  Definerede parametre (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84  Defin. parametre (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 /AEndrede parametre (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91  Andrede parametre (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92  /Andrede parametre (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93  Andrede parametre (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94  /AEndrede parametre (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

3.1.11 CAN-Fieldbus 10-**
Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-
deks

10-0* Feelles indstillinger
10-00 Can-protokol null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 Valg af baud-hastighed null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MACID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 Fejlteeller for udleesningsafsendelse 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Fejlteeller for udleesningsmodtagelse 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07  Afbrydelsesteeller for udlsesningsbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 Procesdatatypevalg null All set-ups TRUE - Uint8
10-11  Skrivning af procesdatakonf. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-12 Laesning af procesdatakonf. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 Advarselsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 Netreference [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 Netstyring [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-filtre
10-20 COS-filter 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 COS-filter 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 COS-filter 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23  COS-filter 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parameteradgang
10-30 Array-indeks 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 Gem dataveerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
10-32 DeviceNet-revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 Gem altid [0] Ikke aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 DeviceNet-produktkode 130 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 Devicenet F-parametre 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opseetning  Andring under Konver- Type
Nr. # drift teringsindeks
13-0* SLC-indstillinger
13-00 SL-styreenhedstilstand nul 2 opseetninger SAND - Uint8
13-01 Starthaendelse nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
13-02 Stophaendelse nul 2 opseetninger SAND - Uint8
13-03 Nulstil SLC [0] Nulstil ikke SLC Alle opsaetninger SAND = Uint8
13-1* Sammenlignere
13-10 Sammenligner, operand nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
13-11 Sammenligner, operator nul 2 opseetninger SAND - Uint8
13-12 Sammenligner, veerdi Udtryksgraense 2 opsaetninger SAND -3 Int32
13-2* Timere
13-20 Timer for SL-styreenhed Udtryksgraense 1 opsaetning SAND -3 TimD
13-4* Logikregler
13-40 Logisk regel, boolesk 1 nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
13-41 Logikregel, operator 1 nul 2 opseetninger SAND - Uint8
13-42 Logisk regel, boolesk 2 nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
13-43 Logikregel, operator 2 nul 2 opseetninger SAND - Uint8
13-44 Logisk regel, boolesk 3 nul 2 opseetninger SAND = Uint8
13-5* Tilstande
13-51 SL-styreenhedshaendelse nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
13-52  SL-styreenhedshandling nul 2 opsaetninger SAND - Uint8
3.1.13 Specielle funktioner 14-**
Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-
deks
14-0* Vekselretterkobling
14-00 Koblingsmgnster null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Koblingsfrekvens null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 Overmodulation [1] Aktiv All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM tilfseldig [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Netforsyn. On/Off
14-10 Netfejl [0] Ingen funktion All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Netspaending ved netfejl ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12  Funktion ved netubalance [3] Derate All set-ups TRUE - Uint8
14-2* Nulstil.funkt.
14-20 Nulstillingstilstand [10] Autonulstilling x 10 All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Automatisk genstarttid 10s All set-ups TRUE Uint16
14-22 Driftstilstand [0] Normal drift All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Typekodeindstil. null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-25 Trip-forsinkelse ved momenegraense 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26  Tripforsinkelse ved vekselretterfejl ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Produktionsindstilllinger [0] Ingen handling All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Servicekode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Stremgraensestyr.
14-30 Strgmgraensestyreenh., prop.-forst. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Strgmgraensestyreenh., integr.-tid 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint1l6
14-32  Current Lim Ctrl, Filter Time 27.0 ms All set-ups FALSE -4 Uint16
14-4* Energioptimering
14-40 VT-niveau 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 Mindste magnetisering for AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42  Mindste AEO-frekvens 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 Motor-Cosphi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Miljg
14-50 RFI-filter [1] Aktiv 1 set-up FALSE - Uint8
14-52  Ventilatorstyring [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 Vent.overv. [1] Advarsel All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Udgangsfilter [0] Uden filter 1 set-up FALSE - Uint8
14-59 Faktisk antal vekselret.-enheder ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-6* Auto-derate.
14-60 Funktion ved overtemperatur [1] Derate All set-ups TRUE - Uint8
14-61 Funkt. ved vekselretteroverbel. [1] Derate All set-ups TRUE - Uint8
14-62 Vekselret. overbelast. deratingstrgm 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
14-8* Optioner
14-80 Option forsynet via ekstern 24VDC [0] Nej 2 set-ups FALSE - Uint8
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3.1.14 apparatinfo 15-**

Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /AEndring under Konver- Type
Nr. # drift teringsindeks

15-0* Driftsdata

15-00 Driftstimer Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Kgrte timer 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 kWh-teeller 0 kwh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Antal indkoblinger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Antal overtemperaturer 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Antal overspaendinger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Reset kWh-tzeller [0] Nulstil ikke All set-ups TRUE - Uint8
15-07 Nulstil teeller for kgrte timer [0] Nulstil ikke All set-ups TRUE = Uint8
15-08 Antal starter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Datalogindstillinger

15-10 Logging-kilde 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Logging-interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12  Udlgserhaendelse [0] FALSK 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Logging-tilstand [0] Log altid 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Prgver fgr udlgser 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Baggrundslogbog

15-20 Baggrundslogbog: Hzendelse 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Baggrundslogbog: Veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Baggrundslogbog: Tid 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 Baggrundslogbog: Dato og tid ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Alarm-log

15-30 Alarm-log: Fejlkode 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 Alarm-log: Veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 Alarm-log: Klokkeslaet 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 Alarm-log: Dato og klokkeslaet ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-34 Alarm Log: Setpoint 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-35 Alarm Log: Feedback 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-36 Alarm Log: Current Demand 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit [0] All set-ups FALSE - Uint8
15-4* Apparatident.

15-40 FC-type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Effektdel 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Spaending 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43  Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 Bestilt typekodestreng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Faktisk typekodestreng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Apparatbestillingsnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47  Effektkortbestillingsnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 LCP-id-nr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 SW-id, styrekort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 SW-id, effektkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Apparatserienummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53  Effektkortserienr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Optionsident.

15-60 Option monteret 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Optionsbestillingsnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 Optionsserienr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Option i port A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Port A-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Option i port B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73  Port B-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Option i port CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Port C0-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Option i port C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Port C1-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Parameterinfo.

15-92 Definerede parametre 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Modificerede parametre 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Apparatident. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Parameter, metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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3.1.15 Dataudlzaesninger 16-**

Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opseetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-

deks
16-0* Generel status
16-00 Styreord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-01 Reference [enhed] 0.000 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-02 Reference % 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-03 Statusord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-05 Vigtigste faktiske vaerdi [%] 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
16-09 Tilpas. udlees. 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
16-1* Motorstatus
16-10 Effekt [kW] 0.00 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-11 Effekt [hp] 0.00 hp All set-ups TRUE -2 Int32
16-12 Motorspaending 0.0V All set-ups TRUE -1 Uint16
16-13 Frekvens 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
16-14 Motorstrgm 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
16-15 Frekvens [%] 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
16-16 Moment [Nm] 0.0 Nm All set-ups TRUE -1 Int32
16-17 Hastighed [O/MIN] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Int32
16-18 Termisk motorbelastning 0% All set-ups TRUE 0 Uint8
16-22 Moment [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
16-3* Apparatstatus
16-30 DC Link-spaending ov All set-ups TRUE 0 Uint16
16-32 Bremseenergi /s 0.000 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-33 Bremseenergi /2 min 0.000 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-34 Kglepl.-temp. 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-35 Termisk inverterbelastning 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
16-36 Vekselret. nom. strgm ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-37 Vekselret. maks. strgm ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-38 SL-styreenh., tilstand 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-39 Styrekorttemp. 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-40 Logging-buffer fuld [0] Nej All set-ups TRUE = Uint8
16-5* Ref.& feedb.
16-50 Ekstern reference 0.0 N/A All set-ups TRUE -1 Int16
16-52 Feedback [enhed] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-53 Digi pot-reference 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
16-54 Feedback 1 [enhed] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-55 Feedback 2 [enhed] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-56 Feedback 3 [enhed] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-58 PID-udgang [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-59 Adjusted Setpoint 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-6* Indgange & udgange
16-60 Digital indgang 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-61 Klemme 53, koblingsindstilling [0] Strgm All set-ups TRUE = Uint8
16-62 Analog indgang 53 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-63 Klemme 54, koblingsindstilling [0] Strgm All set-ups TRUE = Uint8
16-64 Analog indgang 54 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-65 Analog udgang 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-66 Digital udgang [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
16-67 Pulsindgang #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-68 Pulsindgang #33 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-69 Pulsudgang #27 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-70 Pulsudgang #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-71 Releeudgang [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-72 Teeller A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Teeller B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 Analog indg. X30/11 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-76 Analog indg. X30/12 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-77 Analog udgang X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-8* Fieldbus- & FC-port
16-80 Fieldbus, CTW 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-82 Fieldbus-REF. 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 N2
16-84 Komm.-optionsstatusord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-85 FC-port, CTW 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-86 FC-port, REF 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 N2
16-9* Diagn.udlzesninger
16-90 Alarmord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-91 Alarmord 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-92 Advarselsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-93 Advarselsord 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-94 Udv. statusord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-95 Ekst. statusord 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-96 Vedligeh.ord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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3.1.16 Dataudlaesninger 2 18-**
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Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-
deks

18-0* Vedligeh.log
18-00 Vedligeh.-log: Del 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 Vedligeh.-log: Handling 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 Vedligeh.-log: Tid O0s All set-ups FALSE 0 Uint32

TimeOf-
18-03 Vedligeh.-log: Dato og tid ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Day
18-3* Ind- og udgange
18-30 Analog indg. X42/1 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 Analog indg. X42/3 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 Analog indg. X42/5 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 Analog udg. X42/7 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 Analog udg. X42/9 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 Analog udg. X42/11 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

3.1.17 FC lukket slgjfe 20-**
Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-
deks

20-0* Feedback
20-00 Feedback 1-kilde [2] Analog indgang 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 Feedback 1-konvert. [0] Lineager All set-ups FALSE - Uint8
20-02 Feedback 1-kildeenhed null All set-ups TRUE - Uint8
20-03 Feedback 2-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
20-04 Feedback 2-konvertering [0] Lineeer All set-ups FALSE - Uint8
20-05 Feedback 2-kildeenhed null All set-ups TRUE - Uint8
20-06 Feedback 3-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
20-07 Feedback 3-konvert. [0] Lineager All set-ups FALSE - Uint8
20-08 Feedback 3-kildeenhed null All set-ups TRUE - Uint8
20-12 Reference-/feedbackenhed null All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Feedback/seetpkt.
20-20 Feedbackfunktion [4] Maksimum All set-ups TRUE - Uint8
20-21 Seetpunkt 1 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 Seetpunkt 2 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 Seetpunkt 3 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-7* PID-autoopt.
20-70 Lukket slgjfetype [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 PID-ydeevne [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 PID-udgangsskift 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
20-73 Min. feedbackniveau -999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-74 Maks. feedbackniveau 999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 PID-autoopt. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
20-8* PID grundindst.
20-81 PID normal/inv. styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 PID-starthast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 PID-starthast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE =1 Uint16
20-84 P4 referencebdndbredde 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* PID-regulering
20-91 PID-anti-windup [1] Aktiv All set-ups TRUE - Uint8
20-93 PID-proportionalforst. 2.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 PID-integrationstid 8.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 PID-differentieringstid 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 PID-diff.- forst.greense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opseetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-

deks
21-0* Udv. CL-autoopt.
21-00 Lukket slgifetype [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 PID-ydeevne [0] Normal 2 set-ups TRUE = Uint8
21-02 PID-udgangsskift 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 Min. feedbackniveau -999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 Maks. feedbackniveau 999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 PID-autooptim. [0] Deaktiv. All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Udv. LS 1 ref./fb.
21-10 Ekst 1 ref.-/feedbackenhed [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-11 Ekst. 1 min.-reference 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12  Ekst. 1 maks. reference 100.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13  Ekst. 1 referencekilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-14 Ekst. 1 feedback-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-15  Ekst. 1 seetpunkt 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 Ekst. 1 Ref. [Enhed] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 Ekst. 1 feedback [enhed] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 Ekst. 1 udg. [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Udv. LS 1 PID
21-20 Ekst. 1 normal/inv. styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 Ekst. 1 proportionalforst. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22  Ekst. 1 integr.tid 20.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23  Ekst. 1 differentieringstid 0.00s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 Ekst 1 diff. forst.greense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3* Udv. LS 2 ref./fb.
21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-31 Ekst. 2 min.-reference 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32  Ekst. 2 maks.-reference 100.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33  Ekst. 2 referencekilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-34 Ekst. 2 feedbackkilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-35 Ekst. 2 saetpkt 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 Ekst. 2 ref. [enhed] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 Ekst. 2 Feedback [Enhed] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 Ekst. 2 udg. [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Udv. LS 2 PID
21-40 Ekst. 2 normal/inv. styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 Ekst. 2 proportionalforst. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42  Ekst. 2 integr.tid 20.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43  Ekst. 2 differentieringstid 0.00s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44  Ekst 2 diff.- forst.graense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-5% Udv. LS 3 ref./fb.
21-50 Ekst 3 ref.-/feedbackenhed [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-51 Ekst. 3 min.-reference 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52  Ekst. 3 maks.-reference 100.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 Ekst. 3 referencekilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-54 Ekst. 3 feedbackkilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-55  Ekst. 3 saetpkt 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 Ekst. 3 ref. [enhed] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 Ekst. 3 Feedback [Enhed] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 Ekst. 3 udg. [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* Udv. LS 3 PID
21-60 Ekst. 3 normal/inverteret styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 Ekst. 3 proportionalforst. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 Ekst. 3 integr.tid 20.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63  Ekst. 3 differentieringstid 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 Ekst 3 diff.- forst.graense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-
deks

22-0* Diverse
22-00 Ekst. spaerreforsinkelse 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-2* No Flow-det.
22-20 Lav effekt autoopsaetn. [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
22-21 Lav effekt-det. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
22-22 Det. af lav hast. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
22-23  No Flow-funktion [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-24  No Flow-forsink. 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 Te@r pumpe-funktion [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-27 Tgr pumpefors. 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-28 No-Flow Low Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-29 No-Flow Low Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-3* No Flow-effektoptim.
22-30 No-Flow effekt 0.00 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 Effektfaktorkor.faktor 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 Lav hast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 Llav hast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 Lav hast.-effekt [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 Lav hast.-effekt [HK] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 Hgj hast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 Hgj hast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 Hgj hast.-effekt [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 Hgj hast.-effekt [HK] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Sleep mode
22-40 Min. kgretid 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-41 Min. Sleep-tid 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42  Wake up-hast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43  Wake up-hast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 Wake-up-ref./fb-forskel 10 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-45 Seetpunkt boost 0 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-46  Maks. boost-tid 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-5* Slut pa kurve
22-50 Slut pd kurve-funktion [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-51 Slut p& kurvefors. 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Kilrembrudsregistrering
22-60 Kilrembrudsfunktion [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-61 Kilrembrudsmoment 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62 Kilrembrudsforsinkelse 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* Kort cyklusbeskyttelse
22-75 Kort cyklusbeskyttelse [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8

start_to_start_min_on_time
22-76 Interval mellem starter (P2277) All set-ups TRUE 0 Uint16
22-77 Min. kgretid 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-8* Flow Compensation
22-80 Flow-kompensering [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
22-81 Kvadratlinezer kurveapproksimering 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 Beregning af arbejdspkt [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 Hast. v. No Flow [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 Hast. ved designpkt [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 Hast. ved designpkt [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 Tryk ved No Flow-hast. 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 Tryk ved nominel hast. 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 Flow ved designpunkt 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 Flow ved nom. hast. 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /AEndring under Konver- Type
Nr. # drift teringsindeks
23-0* Tidsst. handl.
TimeOf-

DayWoDa-
23-00 TANDT-tid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 te
23-01 TANDT-handling [0] DEAKTIVERET 2 set-ups TRUE - Uint8

TimeOf-

DayWoDa-
23-02 SLUKKET-tid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 te
23-03 SLUKKET-handling [0] DEAKTIVERET 2 set-ups TRUE = Uint8
23-04 Haendelse [0] Alle dage 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Vedligeh.
23-10 Vedligeholdelsesdel [1] Motorlejer 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 Vedligeh.handling [1] Smer 1 set-up TRUE - Uint8
23-12  Vedligeh.tidsramme [0] Deaktiv. 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 Vedligeh.tidsinterval 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 Vedligeh.dato og tid ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Vedligeh.nulst.
23-15 Nulstil vedligeh.ord [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
23-16  Vedligeholdelsestekst 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* Energi-log
23-50 Energilog-oplgsning [5] Seneste dggn 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 Periodestart ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 Energi-log 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54  Nulstil energilog [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Udvikling
23-60 Tendensvar. [0] Effekt [kW] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 Kont. dataregistre 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 Tidsbestemte dataregistre 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 Tidsperiode, start ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 Tidsperiode, stop ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 Min. registerveerdi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 Nulst. kontin. dataregistre [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
23-67 Nulstil tidsst. beh.data [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Tilbagebetalingstzeller
23-80 Effektreferencefaktor 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 Energipris 1.00 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 Investering 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 Energibesp. 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 Omkost.besp. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
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3.1.21 Kaskadestyreenhed 25-**

Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning AEndring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-
deks
25-0* Systemindst.
25-00 Kaskadestyreenhed null 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 Motorstart [0] Direkte pd net 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 Pumpealt. null All set-ups TRUE - Uint8
25-05 Fast styrepumpe null 2 set-ups FALSE = Uint8
25-06 Antal pumper 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Béndbreddeindst.
25-20 Koblingsbdndbredde ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-21 Tilsideszett.béndb. 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
casco_staging_bandwidth

25-22  Konst.hast.bdndbredde (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23  SBW-indkobl.fors. 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24  SBW-udkobl.forsink. 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 OBW-tid 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26  Udkobl. ved No Flow [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
25-27 Koblingsfunkt. null All set-ups TRUE - Uint8
25-28 Koblingsfunkt.tid 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 Udkoblingsfunk. null All set-ups TRUE - Uint8
25-30 Udkoblingsfunkt.tid 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Koblingsindst.
25-40 Rampe ned-fors. 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 Rampe op-fors. 2.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42  Koblingsgraense ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-43  Udkoblingsgraense ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-44  Koblingshast.[O/MIN] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 Koblingshast. [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 Udkobl.hast. [O/MIN] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 Udkoblingshast. [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-5* Alterneringsindst.
25-50 Styrepumpealternering null All set-ups TRUE - Uint8
25-51 Altern.haendelse [0] Ekstern All set-ups TRUE - Uint8
25-52  Alterneringstidsinterval 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53  Alterneringstimerveerdi 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]

TimeOf-

DayWo-
25-54 Foruddef. alterneringstid ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Date
25-55  Altern. hvis belast. < 50 % [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
25-56 Koblingstilstand ved alt. [0] Langsom All set-ups TRUE - Uint8
25-58 Kgr naeste pumpefors. 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-59  Kgr pd netforsink. 05s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* Status

VisStr[2
25-80 Kaskadestatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 5]

VisStr[2
25-81 Pumpestatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 5]
25-82 Styrepumpe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 Relaestatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 PumpeK@REtid 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 Relaesluttid 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86  Nulstil releeteellere [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
25-9* Service
25-90 Pumpespaerring [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
25-91 Manuel alternering 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
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Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opseetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-

deks
26-0* Analog I/O-tilst.
26-00 Klemme X42/1, Tilstand [1] Speending All set-ups TRUE - Uint8
26-01 Klemme X42/3, Tilstand [1] Spaending All set-ups TRUE - Uint8
26-02  Klemme X42/5, Tilstand [1] Spaending All set-ups TRUE - Uint8
26-1* Analog indg. X42/1
26-10 Klemme X42/1, Lav spaending 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 Klemme X42/1, Hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE =2 Int16
26-14 KI. X42/1, Lav ref./feedb.- vaerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-15 KI. X42/1, Hgj ref./feedb.- veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16  KI. X42/1, Filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17 KI. X42/1, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
26-2* Analog indg. X42/3
26-20 Klemme X42/3, Lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 Klemme X42/3, Hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24 KI. X42/3, Lav ref./feedb.- veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25 KI. X42/3, Hgj ref./feedb.- veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26 Kl. X42/3, Filtertidskonstant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27 KI. X42/3, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
26-3* Analog indg. X42/5
26-30 Klemme X42/5, Lav spaending 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 Klemme X42/5, Hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-34 KI. X42/5, Lav ref./feedb.- vaerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35 KI. X42/5, Hgj ref./feedb.- veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 KIl. X42/5, Filtertidskonstant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 KI. X42/5, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
26-4* Analog udg. X42/7
26-40 Klemme X42/7 udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-41 Klemme X42/7, Min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 Klemme X42/7, Maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 Klem. X42/7 busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44 Klem. X42/7 timeout-preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* Analog udg. X42/9
26-50 Klemme X42/9 udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-51 Klemme X42/9, Min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52  Klemme X42/9, Maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53  Klem. X42/9 busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54 Klem. X42/9 timeout-preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* Analog udg. X42/11
26-60 Klemme X42/11 udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-61 Klemme X42/11, Min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 Klemme X42/11, Maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 Klem. X42/11 udgangsbusst. 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-64 Klem. X42/11 timeout-preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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3.1.23 Kaskadestyreenhedsoption 27-**

Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning AEndring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-
deks

27-0* Control & Status
27-01 Pump Status [0] Ready All set-ups TRUE - Uint8
27-02 Manual Pump Control [0] No Operation 2 set-ups TRUE - Uint8
27-03 Current Runtime Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
27-04 Pump Total Lifetime Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
27-1* Configuration
27-10 Cascade Controller [0] Disabled 2 set-ups FALSE - Uint8
27-11  Number Of Drives 1 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
27-12  Number Of Pumps ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint8
27-14 Pump Capacity 100 % 2 set-ups FALSE 0 Uint16
27-16 Runtime Balancing [0] Balanced Priority 1 2 set-ups TRUE - Uint8
27-17 Motor Starters [0] Direct Online 2 set-ups FALSE - Uint8
27-18 Spin Time for Unused Pumps ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
27-19 Reset Current Runtime Hours [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
27-2* Bandwidth Settings
27-20 Normal Operating Range ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-21 Override Limit 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
27-22 Fixed Speed Only Operating Range ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-23 Staging Delay 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
27-24 Destaging Delay 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
27-25 Override Hold Time 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
27-27 Min Speed Destage Delay ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
27-3* Staging Speed
27-30 Autotilpasning kobl.-hastig. [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
27-31 Stage On Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
27-32 Stage On Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
27-33 Stage Off Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
27-34 Stage Off Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
27-4* Staging Settings
27-40 Autooptim. koblingsindst. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
27-41 Ramp Down Delay 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
27-42 Ramp Up Delay 2.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
27-43 Staging Threshold ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-44 Destaging Threshold ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-45 Staging Speed [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
27-46 Staging Speed [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
27-47 Destaging Speed [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
27-48 Destaging Speed [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
27-5* Alternate Settings
27-50 Automatic Alternation [0] Deaktiveret All set-ups FALSE - Uint8
27-51 Alternation Event null All set-ups TRUE - Uint8
27-52  Alternation Time Interval 0 min All set-ups TRUE 70 Uint16
27-53 Alternation Timer Value 0 min All set-ups TRUE 70 Uint16
27-54 Alternation At Time of Day [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8

TimeOf-

DayWo-
27-55 Alternation Predefined Time ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Date
27-56 Alternate Capacity is < 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
27-58 Run Next Pump Delay 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
27-6* Digitale indg.
27-60 Klemme X66/1 dig. indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-61 Klemme X66/3 dig. indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-62 Klemme X66/5 dig. indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-63 Klemme X66/7 dig. indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-64 Klemme X66/9 dig. indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-65 Klemme X66/11 dig. indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-66 Klemme X66/13 dig. indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-7* Connections
27-70 Relay [0] Standard Relay 2 set-ups FALSE - Uint8
27-9* Readouts
27-91 Cascade Reference 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
27-92 % Of Total Capacity 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
27-93 Cascade Option Status [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8

VisStr[2
27-94 Cascade System Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 5]
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3.1.24 Vandapplikationsfunktioner 29-**

Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opseetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-
deks

29-0* Pipe Fill

29-00 Pipe Fill Enable [0] Deaktiveret 2 set-ups FALSE - Uint8
29-01 Pipe Fill Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-02 Pipe Fill Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-03 Pipe Fill Time 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-04 Pipe Fill Rate 0.001 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-05 Filled Setpoint 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

3.1.25 Bypass-option 31-**

Par.-  Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning  Andring un- Konver- Type
Nr. # der drift teringsin-
deks

31-00 Bypass-tilstand [0] frekv.-omf. All set-ups TRUE - Uint8
31-01 Bypass-starttidsforsink. 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-02 Bypass-trip-tidsforsink. 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-03 Aktivering af test-tilstand [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
31-10 Bypass-statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
31-11 Bypass-driftstimer 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
31-19 Remote Bypass Activation [0] Deaktiveret 2 set-ups TRUE = Uint8
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Ekst. 1 Referencekilde 21-13 171
Ekst. 1 Seetpunkt 21-15 171
[Ekst. 1 Udg. %] 21-19 172
Ekst. 2 Differentieringstid 21-43 176
[Ekst. 2 Feedback Enhed] 21-38 175
Ekst. 2 Feedbackkilde 21-34 175
Ekst. 2 Integr.tid 21-42 176
Ekst. 2 Maks.-reference 21-32 174
Ekst. 2 Min.-reference 21-31 174
Ekst. 2 Normal/inv. Styring 21-40 175
Ekst. 2 Proportionalforst. 21-41 175
[Ekst. 2 Ref. Enhed] 21-37 175
Ekst. 2 Referencekilde 21-33 174
Ekst. 2 Seetpkt 21-35 175
[Ekst. 2 Udg. %] 21-39 175
Ekst. 3 Differentieringstid 21-63 179
[Ekst. 3 Feedback Enhed] 21-58 178
Ekst. 3 Feedbackkilde 21-54 178
Ekst. 3 Integr.tid 21-62 179
Ekst. 3 Maks.-reference 21-52 177
Ekst. 3 Min.-reference 21-51 177
Ekst. 3 Normal/inverteret Styring 21-60 179
Ekst. 3 Proportionalforst. 21-61 179
[Ekst. 3 Ref. Enhed] 21-57 178
Ekst. 3 Referencekilde 21-53 178
Ekst. 3 Saetpkt 21-55 178
[Ekst. 3 Udg. %] 21-59 179
Ekst. Pid Auto-optim. 167
Ekst. Spaerreforsinkelse 22-00 180
Ekst. Statusord 2 16-95 153
Ekstern Motorventilator 1-91 45
Ekstern Reference 16-50 148
Elektronisk Termisk Overbelastning 147
Endelig Rampetid 3-88 56
Energibesp. 23-83 207
Energi-log 200, 202
Energilog-oplgsning 23-50 201
Energioptimering, 14-4* 136
Energipris 23-81 206
Enhed For Tilpasset Udlaesning 0-30 29
Etr 147
Ext. Lukket Slgjfe 244
F

Fabriksindstillinger 17
Fabriksindstillinger 231
Faktisk Baud Rate 9-63 106
Faktisk Typekodestreng 15-45 144
Fast Styrepumpe 25-05 208
Fc Lukket Slgjfe 243
Fc-port, Ctw 1 16-85 152
Fc-port, Ref 1 16-86 152
Fc-type, 15-40 143
[Feedback 1 Enhed] 16-54 149
Feedback 1-kilde 20-00 157
Feedback 1-konvertering, Par. 20-01 158
[Feedback 2 Enhed] 16-55 149
Feedback 2-kilde 20-03 158
Feedback 2-konvertering 20-04 158
[Feedback 3 Enhed] 16-56 149
Feedback 3-kilde 20-06 159
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Feedback 3-konvert. 20-07 159
[Feedback Enhed] 16-52 148
Feedback Og Seetpkt. 160
Feedback, 20-0* 157
Feedbackfunktion 20-20 160
Fejltaeller For Udlsesningsafsendelse 10-05 109
Fejltaeller For Udlzesningsmodtagelse 10-06 109
Fieldbus, Ctw 1 16-80 152
Fieldbus-ref. 1 16-82 152
Fire Mode, Live Zero, Timeoutfunkt. 6-02 83
Flow Ved Nom. Hast. 22-90 193
Flow-kompensation, 22-8* 190
Flow-kompensering 22-80 191
Foruddef. Alterneringstid 25-54 216
Frekvens 16-13 146
[Frekvens %] 16-15 147
[Frekvens Indgang #29 Hz] 16-67 150
[Frekvens Indgang #33 Hz] 16-68 150
Frekvensomformer Lukket Slgjfe, 20-** 157
Frilgb 7
Funkt. Ved Vekselretteroverbel. Par 14-61 138
Funktion Ved Netubalance 14-12 132
Funktion Ved Overtemperatur, Par. 14-60 137
Funktion Ved Stop 1-80 44
Funktionsrelze, 5-40 73
Fyldt-szetpunkt, 29-05 229
G

Gem Altid 10-33 114
Gem Dataveerdier 10-31 114
Generelle Indstillinger, 1-0* 35
Greenser/advarsler 235
Grafisk Display 4
Grundleeggende Pid-indstillinger 165
H

Heendelse 23-04 197
Halvaut. Bypassopszetning. 4-64 63
[Hand On]-tast P8 Lcp 0-40 31
[Hast. V. No Flow Hz] 22-84 193
[Hast. V. No Flow O/min] 22-83 193
[Hast. Ved Designpkt Hz] 22-86 193
[Hast. Ved Designpkt O/min] 22-85 193
[Hastighed O/min] 16-17 147
[Hgj Hast. Hz] 22-37 185
[Hgj Hast. O/min] 22-36 184
[Hgj Hast.-effekt Hk] 22-39 185
[Hgj Hast.-effekt Kw] 22-38 185
Hovedmenu - Oplysninger Om Frekvensomformeren - Gruppe 15 138
Hovedmenu-adgangskode 0-60 32
Hovedmenutilstand 6
Hovedmenutilstand 14
Hovedmenu-tilstand 12
Hovedreaktans (xh) 1-35 39
Hovedreaktansen 38
Hurtig Overfarsel Af Parameterindstillinger Mellem Flere Frekvensomformere 8
I

Indekserede Parametre 16
Indikatorlamper (leds): 5
Indkobling P& Roterende Motor 1-73 43
Indledende Rampetid, 3-84 55
Indst. Dato Og Tid 0-70 33
Indstilling Af Ur, 0-7* 33
Initialisering 17
Interval Mellem Starter 22-76 190
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Intet Trip Ved Overbelastning Af Vekselretter 137
Investering 23-82 206
It-netkilde 136
J

Jerntabsmodstand (rfe) 1-36 39
[Jog-hastighed Hz] 3-11 51
[Jog-hastighed O/min] 3-19 53
Jog-rampetid 3-80 54
Just.tilst. 21-01 168
K

Kaskadestatus 25-80 218
Kaskadestyreenhed 207,208, 247
Kaskadestyreenhedsoption 249
Kilrembrudsforsinkelse 22-62 189
Kilrembrudsfunktion 22-60 189
Kilrembrudsmoment 22-61 189
Kilremsbrudsregistrering, 22-6* 189
Kl. 29 Hgj Frekvens 5-51 76
KI. 29 Hgj Ref/feedb.-veerdi 5-53 77
KI. 29 Lav Frekvens 5-50 76
KI. 29 Lav Ref/feedb.-veerdi 5-52 76
Kl. 33 Hgj Frekvens 5-56 77
Kl. 33 Hgj Ref/feedb.-veerdi 5-58 77
Kl. 33 Lav Frekvens 5-55 77
Kl. 33 Lav Ref/feedb.-veerdi 5-57 77
Kl. X30/11 Hgj Ref./feedb.- Veerdi 6-35 85
KI. X30/11 Lav Ref./feedb.- Veerdi 6-34 85
KI. X30/11, Filtertidskonstant 6-36 86
KI. X30/12 Hgj Ref./feedb.- Veerdi 6-45 86
KI. X30/12 Lav Ref./feedb.- Veerdi 6-44 86
KI. X30/12, Filtertidskonstant 6-46 86
KI. X42/1, Filtertidskonstant 26-16 222
Kl. X42/1, Hgj Ref./feedb.- Veerdi 26-15 222
Kl. X42/1, Lav Ref./feedb.- Veerdi 26-14 222
KI. X42/1, Live Zero 26-17 222
KI. X42/3, Filtertidskonstant 26-26 223
KI. X42/3, Hgj Ref./feedb.- Veerdi 26-25 223
KI. X42/3, Lav Ref./feedb.- Veerdi 26-24 222
KI. X42/3, Live Zero 26-27 223
KI. X42/5, Filtertidskonstant 26-36 223
Kl. X42/5, Hgj Ref./feedb.- Veerdi 26-35 223
Kl. X42/5, Lav Ref./feedb.- Veerdi 26-34 223
KI. X42/5, Live Zero 26-37 223
Klemme 18, Digital Indgang 5-10 67
Klemme 27, Pulsudgangsvariabel 5-60 79
Klemme 27, Tilstand 5-01 63
Klemme 29, Pulsudgangsvariabel 5-63 79
Klemme 29, Tilstand 5-02 63
Klemme 32, Digital Indgang 5-14 68
Klemme 42, Preset For Udgangstimeout 6-54 89
Klemme 42, Udg. Maks. Skal. 6-52 88
Klemme 42, Udg. Min. Skal. 6-51 88
Klemme 42, Udgang 6-50 87
Klemme 42, Udgangsbusstyring 6-53 89
Klemme 53, Filtertidskonstant 6-16 84
Klemme 53, Hgj Ref./feedb.-veerdi 6-15 84
Klemme 53, Hgj Spaending 6-11 83
Klemme 53, Hgj Strgm 6-13 83
Klemme 53, Koblingsindstilling 16-61 150
Klemme 53, Lav Ref./feedb.-veerdi 6-14 84
Klemme 53, Lav Spaending 6-10 83
Klemme 53, Lav Strgm 6-12 83
Klemme 54, Filtertidskonstant 6-26 85
Klemme 54, Hgj Ref./feedb.-veerdi 6-25 85
Klemme 54, Hgj Spaending 6-21 84
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Klemme 54, Hgj Strgm 6-23 84
Klemme 54, Koblingsindstilling 16-63 150
Klemme 54, Lav Ref./feedb.-veerdi 6-24 85
Klemme 54, Lav Spaending 6-20 84
Klemme 54, Lav Strgm 6-22 84
Klemme X30/11, Hgj Speaending 6-31 85
Klemme X30/11, Lav Speending 6-30 85
Klemme X30/12, Hgj Speending 6-41 86
Klemme X30/12, Lav Speaending 6-40 86
Klemme X30/6, Pulsudgangsvariabel 5-66 80
Klemme X30/8, Maks. Skalering 6-62 91
Klemme X30/8, Min. Skalering 6-61 90
Klemme X30/8, Preset For Udg.-timeout 6-64 91
Klemme X30/8, Udgang 6-60 90
Klemme X30/8, Udgangsbusstyring 6-63 91
Klemme X42/1, Hgj Spaending 26-11 222
Klemme X42/1, Lav Spaending 26-10 222
Klemme X42/1, Tilstand 26-00 221
Klemme X42/11 Udgang 26-60 226
Klemme X42/11, Maks. Skal. 26-62 227
Klemme X42/11, Min. Skal. 26-61 226
Klemme X42/11, Preset For Udg.-timeout 26-64 227
Klemme X42/11, Udgangsbusstyring 26-63 227
Klemme X42/3, Hgj Spaending 26-21 222
Klemme X42/3, Lav Spaending 26-20 222
Klemme X42/3, Tilstand 26-01 221
Klemme X42/5, Hgj Spaending 26-31 223
Klemme X42/5, Lav Spaending 26-30 223
Klemme X42/5, Tilstand 26-02 221
Klemme X42/7 Udgang 26-40 224
Klemme X42/7, Maks. Skal. 26-42 224
Klemme X42/7, Min. Skal. 26-41 224
Klemme X42/7, Preset For Udg.-timeout 26-44 225
Klemme X42/7, Udgangsbusstyring 26-43 224
Klemme X42/9 Udgang 26-50 225
Klemme X42/9, Maks. Skal. 26-52 225
Klemme X42/9, Min. Skal. 26-51 225
Klemme X42/9, Preset For Udg.-timeout 26-54 226
Klemme X42/9, Udgangsbusstyring 26-53 226
Knudeadresse 9-18 102
Koblingsb&ndbredde 25-20 209
Koblingsfrekvens 14-01 130
Koblingsfunkt. 25-27 211
Koblingsfunkt.tid 25-28 212
Koblingsgraense 25-42 213
[Koblingshast. Hz] 25-45 214
[Koblingshast.o/min] 25-44 214
Koblingsmgnster 14-00 130
Kglepl.-temp. 16-34 148
Keling 44
Komm. Og Optioner 238
Komm.-optionsstatusord 16-84 152
Konfiguration 94
Konfigurationstilstand 1-00 35
Konfigurerbart Statusord 8-13 94
Konst.hast.bdndbredde 25-22 210
Kont. Dataregistre 23-61 204
[Kontroller Sluthastighed For Ventilrampe Hz] 3-87 56
[Kontroller Sluthastighed For Ventilrampe O/min] 3-86 56
Kontrolventilrampetid 3-85 55
Kar Naeste Pumpefors. 25-58 217
Kor P& Netforsink. 25-59 217
Kort Cyklusbeskyttelse 22-75 189
Kgrte Timer 15-01 138
Kortslutningsbeskyttelse 189
Kvadratlinezer Kurveapproksimering 22-81 191
Kvikmenu 12
Kvikmenutilstand 6
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Kvikmenu-tilstand 12
Kwh-tzeller 15-02 138
L

Laesning Af Procesdatakonf. 10-12 111
Lav Effekt Autoopsaetn. 22-20 181
Lav Effekt-det. 22-21 182
[Lav Hast. Hz] 22-33 184
[Lav Hast. O/min] 22-32 184
[Lav Hast.-effekt Hk] 22-35 184
[Lav Hast.-effekt Kw] 22-34 184
Lcp 102 4
Lep-id-nr. 15-48 144
Lcp-kopi 0-50 32
Leds 4
Live Zero, Timeoutfunktion 6-01 82
Live Zero, Timeoutperiode 6-00 82
Logging-buffer Fuld 16-40 148
Logging-interval 15-11 140
Logging-kilde, 15-10 139
Logging-tilstand 15-13 142
Logisk Regel, Boolesk 1 13-40 121
Logisk Regel, Boolesk 2 13-42 123
Logisk Regel, Boolesk 3 13-44 125
Logisk Regel, Operator 1 13-41 123
Logisk Regel, Operator 2 13-43 125
Lokale Reference 21
Lukket Slgjfetype 20-70 164, 168
M

Mac Id 10-02 109
Main Menu 19
Maks. Boost-tid 22-46 188
Maks. Feedbackniveau 20-74 164, 168
Maks. Forsinkelse Mellem Tegn 8-37 95
Maks. Svartidsforsinkelse 8-36 95
Maks. Udgangsfrekvens 4-19 59
Maksimumgraense 3-93 57
Maksimumreference 3-03 50
Manglende Motorfasefunktion 4-58 61
Manuel Alternering 25-91 219
Manuel Initialisering 17
Med Uret 58
Miljg 136
Min Personlige Menu 0-25 28
Min. Feedbackniveau 20-73 164, 168
[Min. Hast. V. Normal Magnet. Hz] 1-52 40
[Min. Hast. V. Normal Magnet. O/min] 1-51 40
Min. Keretid 22-40 187,190
Min. Registervaerdi 23-65 205
Min. Sleep-tid 22-41 187
Min. Svartidsforsinkelse 8-35 95
[Min.-hast. For Funktion V. Stop O/min] 1-81 44
[Min.-hastighed For Funktion Ved Stop Hz] 1-82 44
Mindste Aeo-frekvens 14-42 136
Mindste Magnetisering For Aeo 14-41 136
Minimumgraense 3-94 57
Minimumreference 3-02 50
Modificerede Parametre 15-93 145
[Moment %] 16-22 147
[Moment Nm] 16-16 147
Momentgraense For Generatordrift 4-17 59
Momentgraense For Motordrift 4-16 59
Momentkarakteristik, 1-03 35
Motorbeskyttelse 44
Motor-cosphi, 14-43 136
[Motoreffekt Hk] 1-21 36
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[Motoreffekt Kw] 1-20 36
Motorfrekvens 1-23 36
[Motorhastighed, Hgj Greense Hz] 4-14 59
[Motorhastighed, Hgj Graense O/min] 4-13 58
[Motorhastighed, Lav Greense Hz] 4-12 58
[Motorhastighed, Lav Graense O/min] 4-11 58
Motorhastighedsenhed 0-02 21
Motorhastighedsretning, 4-10 58
Motormagnetisering Ved Stilstand 1-50 40
Motoromlgbskontrol 1-28 37
Motorpoler 1-39 40
Motorspaending 1-22 36, 146
Motorspaending, 1-22 36
Motorstart 25-02 208
Motorstatus 146
Motorstrgm 1-24 37,146
N

Netfejl 14-10 131
Netforsyn. On/off 131
Netreference 10-14 113
Netspaending Ved Netfejl 14-11 132
Netstyring 10-15 113
Nlcp 10
No Flow-forsink. 22-24 182
No Flow-funktion 22-23 182
No-flow Effekt 22-30 184
Nominel Motorhastighed 1-25 37
Nulst. Kontin. Dataregistre 23-66 205
Nulstil Energilog 23-54 202
Nulstil Releetzellere 25-86 218
Nulstil Slc 13-03 119
Nulstil Styre-timeout 8-06 93
Nulstil Teeller For Kgrte Timer 15-07 139
Nulstil Tidsst. Beh.data 23-67 205
Nulstil Vedligeh.ord 23-15 200
Nulstilling Af Trip 133
Nulstillingstilstand, 14-20 133
o

Obw-tid 25-25 211
[Off]-tast P& Lcp 0-41 31
Off-forsinkelse, Relee 5-42 76
Omkost.besp. 23-84 207
On-forsinkelse, Relae 5-41 75
Opszetningskopi 0-51 32
Option Monteret 15-60 144
Optionens Sw-version 15-61 144
Optionsbestillingsnr. 15-62 145
Optionsident. 144
Optionsserienr. 15-63 145
Overmodulation 14-03 130
Overspaendingsstyring 2-17 49
P

P& Referenceb&ndbredde 20-84 165
Parameter, Metadata 15-99 145
Parameteradgang 114
Parameterinfo 145
Parameteropsaetning 12,19
Parameteroptioner 231
Parameterredigering 9-27 105
Parametervalg 15,19
Parametre Til Signaler 9-23 103
Paritet/stop-bits 8-33 95
Pcd-leesekonfiguration 9-16 101
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Pcd-skrivekonfiguration 9-15 100
Periodestart 23-51 201
Periodestop, 23-52 202
Pers. Menu-adgangskode 0-65 33
Pid Normal/inverteret Styring, 20-81 165
Pid-anti-windup 20-91 166
Pid-autooptim. 163, 164, 169
Pid-diff.- Forst.graense 20-96 167
Pid-differentieringstid, 20-95 166
Pid-integrationstid 20-94 166
Pid-proportionalforst. 20-93 166
Pid-regulering, 20-9* 166
[Pid-starthast. Hz] 20-83 165
[Pid-starthast. O/min] 20-82 165
Pid-udgangsskift 20-72 164, 168
Preecis Stop-teeller 16-74 151
Preset Relativ Reference 3-14 51
Preset-reference 3-10 50
Procesdatatypevalg 10-10 110
Processtyring 9-28 105
Profibus 239
Profibus, Gem Dataveerdier 9-71 107
Profibus-advarselsord 9-53 106
Profibusapparatnulst. 9-72 107
Profilnummer 9-65 106
Progr.opseetning 0-11 23,107
Protokol, 8-30 94
Prgver For Udlgser 15-14 142
Pulsfiltertidskonstant #29 5-54 77
Pulsfiltertidskonstant #33 5-59 77
Puls-ud #x30/6 Busstyring 5-97 81
Pulsud #x30/6 Timeout Preset 5-98 81
Pulsudgang #27, Busstyring 5-93 81
Pulsudgang #27, Timeout Forudindstillet 5-94 81
Pulsudgang #29, Busstyring 5-95 81
Pulsudgang #29, Timeout Forudindstillet 5-96 81
Pulsudgang, Maks. Frekv. #27 5-62 79
Pulsudgang, Maks. Frekv. #29 5-65 79
Pulsudgang, Maks. Frekv. #x30/6 5-68 80
Pumpealt., 25-04 208
Pumpekgretid 25-84 218
Pumpespzerring 25-90 219
Pumpestatus 25-81 218
Pwm Tilfseldig 14-04 131
Q

Q3 Funktionsopsaetninger 12
Quick Menu 6,19
R

Rampe 1, Rampe-ned-tid 3-42 54
Rampe 1, Rampe-op-tid 3-41 54
Rampe 2, Rampe-ned-tid 3-52 54
Rampe 2, Rampe-op-tid 3-51 54
Rampe Ned-fors. 25-40 212
Rampe Op-fors. 25-41 213
Rampeforsinkelse 3-95 57
Rampetid 3-91 57
Reference % 16-02 146
Reference 1-kilde 3-15 52
Reference 2-kilde 3-16 52
Reference 3-kilde 3-17 53
[Reference Enhed] 16-01 145
Reference-/feedbackenhed 20-12 159
Reference/ramper 234
Referencefunktion 3-04 50
Referencested 3-13 51
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Regionale Indstillinger 0-03 21
Releesluttid 25-85 218
Releestatus 25-83 218
[Relzeudgang Bin] 16-71 151
Releeudgange 70
Reset 7
Reset Kwh-teeller 15-06 139
[Reset]-tast P8 Lcp 0-43 31
Resonansdaemp.tidskonstant 1-65 42
Resonansdeempning 1-64 42
Rfi, 14-50 136
Rfi-filterkredslgbet 136
Rerfyldetilstand 228
Rerfyldningsfunktion, 29-0* 228
[Rarfyldningshastighed Hz], 29-02 229
[Rarfyldningshastighed O/min], 29-01 228
Rgrfyldningshastighed, 29-04 229
Rarfyldningstidspunkt, 29-03 229
S

S&dan Betjenes Det Grafiske Lcp (glcp) 4
Seetpunkt 1 20-21 162
Seetpunkt 2 20-22 163
Seetpunkt 3, 20-23 163
Seetpunkt Boost 22-45 188
Sammenligner, Operand 13-10 119
Sammenligner, Operator 13-11 120
Sammenligner, Veerdi 13-12 120
Sbw-indkobl.fors. 25-23 210
Sbw-udkobl.forsink. 25-24 211
Servicekode 14-29 135
Skrivning Af Procesdatakonf. 10-11 110
Sl Styreenh.-handling 13-52 128
Sl Styreenh.-tilstand 13-00 115
Sl Styreenhed.-haendelse 13-51 127
Slavefejltzeller 8-83 98
Slavemedd.-tzeller 8-82 98
Sleep Mode, 22-4* 185
Slipkompensering 1-62 42
Slipkompenseringstidskonstant 1-63 42
Sl-styreenh., Tilstand 16-38 148
Slukket-handling 23-03 196
Slukket-tid 23-02 196
Slut P& Kurve 188
Slut P& Kurvefors, 22-51 189
Slut P& Kurve-funktion 22-50 188
Slut P& Timeout-funktion 8-05 93
Smart Logic 240
Softwareversion 3,143
Sommertid 0-74 34
Sommertid Slut 0-77 34
Sommertid Start 0-76 34
Spaending, 15-42 143
Spec. Funkt. 130
Specielle Funktioner 240
Sprog 0-01 20
Sprogpakke 1 20
Sprogpakke 2 20
Startforsink. 1-71 43
Starthaendelse 13-01 115
[Starthastighed Hz] 1-75 43
[Starthastighed O/min] 1-74 43
Startstrgm 1-76 43
Statorlaekreaktansen 38
Statormodstand (rs) 1-30 39
Status 6
Statusmeddelelser 4
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Statusord 16-03 146
Stophaendelse 13-02 117
Stremgraense, 4-18 59
Stremgraensestyreenh., Integr.-tid 14-31 135
Strgmgraensestyreenh., Prop.-forst. 14-30 135
Strgmgraensestyring, 14-3* 135
Styrekorttemp. 16-39 148
Styreord 16-00 145
Styreordskilde, 8-02 92
Styreprofil 8-10 94
Styrepumpe 25-82 218
Styrepumpealternering 25-50 215
Styrested 8-01 92
Styretimeoutfunktion 8-04 93
Styre-timeout-tid 8-03 92
Sw-id, Effektkort 15-50 144
Sw-id, Styrekort 15-49 144
T

Teeller A 16-72 151
Teeller B 16-73 151
Teendt-handling 23-01 194
Teendt-tid 23-00 194
Tastatur, 0-4* 31
Tendensvar. 23-60 204
Termisk Belastning 40
Termisk Inverterbelastning 16-35 148
Termisk Motorbelastning 16-18 147
Termisk Motorbeskyttelse 1-90 44
Termiske Belastning 147
Termistor 44
Termistorkilde 1-93 46
Tidsbestemte Dataregistre 23-62 204
Tidsformat 0-72 33
Tidsperiode, Start 23-63 205
Tidsperiode, Stop 23-64 205
Tidsst. Handl. 194
Tidsstyrede Handlinger 246
Tidszoneforskydning, 0-73 33
Tilpas. Udlees. 16-09 146
Tilpasset Udlzes. Maks.veerdi 0-32 30
Tilpasset Udlees. Min.veerdi 0-31 30
Tilsidesaett.bdndb. 25-21 209
Timer For Sl-styreenhed 13-20 120
Ter Pumpefors. 22-27 183
Ter Pumpe-funktion 22-26 183
Trin For Trin 16
Trinstgrrelse 3-90 56
Trip-forsinkelse Ved Momenegraense 14-25 135
Tripforsinkelse Ved Vekselretterfejl 14-26 135
Tryk Ved No Flow-hast. 22-87 193
Tryk Ved Nominel Hast. 22-88 193
U

U/f-karakteristik - F 1-56 41
U/f-karakteristik - U 1-55 41
Udkobl. Ved No Flow 25-26 211
[Udkobl.hast. O/min] 25-46 214
Udkoblingsfunk. 25-29 212
Udkoblingsfunkt.tid 25-30 212
Udkoblingsgraense 25-43 213
[Udkoblingshast. Hz] 25-47 215
Udlaesning: Prog. Opsaetninger/kanal 0-14 24
Udlzesning: Sammenkaedede Opseetn. 0-13 24
Udlgserhaendelse 15-12 141
Udv. Statusord 16-94 153
Udvikling 203
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Urfejl 0-79 34
\'}

Veelg Dc-bremse 8-52 96
Veelg Frilgb 8-50 96
Veelg Opseetning 8-55 97
Veelg Preset-reference 8-56 98
Veelg Reversering 8-54 97
Veelg Start 8-53 97
Valg Af Baud-hastighed 10-01 109
Valg Af Telegram 8-40 96, 103
Vandapplikationsfunktioner 250
Vandapplikationsfunktioner, 29-** 228
Variabelt Moment 35
Vedligeh.dato Og Tid 23-14 200
Vedligeh.handling 23-11 199
Vedligeh.-log: Dato Og Tid 18-03 155
Vedligeh.-log: Del 18-00 155
Vedligeh.-log: Handling 18-01 155
Vedligeh.-log: Tid 18-02 155
Vedligeh.ord 16-96 153
Vedligeh.tidsinterval 23-13 199
Vedligeh.tidsramme 23-12 199
Vedligeholdelsesdel 23-10 198
Vekselret. Maks. Strgm 16-37 148
Vekselret. Nom. Strgm 16-36 148
Vekselret. Overbelast. Deratingstrgm 14-62 138
Vent.overv. 14-53 137
Ventilatorstyring 14-52 136
Vt-niveau 14-40 136
W

[Wake Up-hast. Hz] 22-43 188
[Wake Up-hast. O/min] 22-42 187
Wake-up-ref./feedbackforskel 22-44 188
Y

Yderligere Arbejdsdage 0-82 34
Yderligere Fridage 0-83 34
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