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Dokumentacja techniczno ruchowa M 1 Jak korzysta¢ z niniejszej Dokumentagji
VLT® AutomationDrive FC 300 techniczno-ruchowej

1 Jak korzystac z niniejszej Dokumentacji techniczno-rucho-

we

1.1.1 Jak korzystac z niniejszej Dokumentacji Techniczno-Ruchowej

VLT® AutomationDrive FC 300 zostat zaprojektowany, aby zapewni¢ wysokie osiagi watéw w silnikach elektrycznych. Nalezy doktadnie przeczytad te
instrukcje, aby prawidtowo korzystac z urzadzenia. Nieprawidtowe obchodzenie sie z przetwornicg czestotliwosci moze spowodowac jej niewtasciwg prace
lub zwigzanych z nig innych urzadzen, skrdci¢ okres jej trwatoéci mechanicznej lub spowodowac inne problemy.

Niniejsza Dokumentacja Techniczno-Ruchowa pomoze w rozpoczeciu pracy, zainstalowaniu, programowaniu i rozwigzywaniu problemow z przetwornica,
VLT® AutomationDrive FC 300.

Urzadzenie VLT® AutomationDrive FC 300 wystepuje w dwdch wersjach poziomu wydajnosci watu. Urzadzenie VLT® AutomationDrive FC 300 wystepuje
w dwoch wersjach poziomu wydajnosci watu. Wersja FC 301 obejmuje zakresem przetwornice czestotliwosci od sterowania skalarnego (U/f) do VWWC+ i
moze by¢ zastosowana wytacznie w przypadku silnikdw asynchronicznych. FC 302 jest wysokiej jakosci przetwornicg, czestotliwosci dla silnikéw asyn-
chronicznych oraz silnikéw magnesu statego. Moze by¢ takze zastosowana w réznych rodzajach zasad regulaciji silnika, takich jak sterowanie skalarne (U/
f), VWC+ oraz regulaciji silnika wektorem strumienia.

Niniejsza Dokumentacja techniczno - ruchowa dotyczy zaréwno FC 301, jak i FC 302. Jesli w tekscie uzywana jest nazwa FC 300, oznacza to ze informacje
dotycza obu wykonan. W pozostatych przypadkach dla FC 301 lub FC 302 opis dotyczy konkretnych urzadzen.

Rozdziat 1, Jak korzystac z niniejszej Dokumentacji Techniczno-Ruchowej, wprowadza w instrukcje i informuje o stosowanych zatwierdzeniach,
symbolach i skrétach.

Rozdziat 2, Instrukcje bezpieczenstwa i ogélne ostrzezenia, oznacza instrukcje prawidtowej obstugi urzadzenia FC 300.

Rozdziat 3, Spos6b instalacji, zapoznaje uzytkownika z instalacjqa mechaniczng i techniczna.

Rozdziat 4, Spos6b programowania, zawiera opis obstugi i programowania urzadzenia FC 300 za pomocg Lokalnego panelu sterowania.
Rozdziat 5, Ogdlne warunki techniczne, zawiera dane techniczne urzadzenia FC 300.

Rozdziat 6, Usuwanie usterek, pomaga uzytkownikowi w rozwigzywaniu probleméw, ktére moga wystapi¢ podczas pracy urzadzenia FC 300.
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1 Jak korzysta¢ z niniejszej Dokumentacji M Dokumentacja techniczno ruchowa
techniczno-ruchowej VLT® AutomationDrive FC 300

Literatura dostepna dla urzadzenia FC 300
- Dokumentacja Techniczno-Ruchowa VLT® AutomationDrive FC 300 zawiera informacje niezbedne do uruchomienia i pracy przetwornicy czes-
totliwosci.

- Zalecenia Projektowe VLT® AutomationDrive FC 300 zawierajg wszystkie informacje techniczne o przetwornicy czestotliwosci oraz o zastoso-
waniach, takich jak enkoder, przelicznik i opcje przekaznika.

- Dokumentacja Techniczno-Ruchowa VLT® AutomationDrive FC 300 Profibus zawiera informacje wymagane do sterowania, monitorowania i
programowania przetwornicy czestotliwosci za pomoca magistrali komunikacyjnej Profibus.

- Dokumentacja Techniczno-Ruchowa VLT® AutomationDrive FC 300 DeviceNet zawiera informacje wymagane do sterowania, monitorowania i
programowania przetwornicy czestotliwosci za pomocg magistrali komunikacyjnej DeviceNet.

- Dokumentacja Techniczno-Ruchowa MCT 10 VLT® AutomationDrive FC 300 zawiera informacje dotyczace instalacji i obstugi tego oprogramo-
wania na komputerze PC.

- Dokumentacja Techniczno-Ruchowa IP21 / Typ 1 VLT® AutomationDrive FC 300 zawiera informacje dotyczace instalacji opcji IP21 / Typ 1.

- Instrukcje dla Zasilania rezerwowego DC VLT® AutomationDrive FC 300 24 V zawiera informacje dotyczace instalacji opcji zasilania rezerwowego
24V DC.

Literatura techniczna, dotyczaca Przetwornic firmy Danfoss, jest rowniez dostepna na stronie internetowej www.danfoss.com/drives.

1.1.2 Zezwolenia

ce (ws &

1.1.3 Symbole

Symbole uzyte w niniejszej Dokumentacji Techniczno-Ruchowe;j.

Uwaga
Wskazuje fragment, na ktory czytajacy powinien zwroci¢ uwage.

Oznacza ogodlne ostrzezenie.

Wskazuje ostrzezenie o wysokim napieciu.

* Wskazuje nastawe domysing
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Dokumentacja techniczno ruchowa M 1 Jak korzysta¢ z niniejszej Dokumentagji
VLT® AutomationDrive FC 300 techniczno-ruchowej

1.1.4 Skroty

Prad zmienny AC
Amerykanska miara grubosci kabla (AWG) AWG
Amper/AMP A
Automatyczne dopasowanie silnika AMA
Ograniczenie pradu Ium
Stopnie Celsjusza °C
Prad staty DC
Zaleznie od przetwornicy czestotliwosci D-TYPE
Kompatybilnos¢ Elektromagnetyczna EMC
Elektroniczny przekaznik termiczny ETR
przetwornica czestotliwosci FC
Gram g
Herc Hz
Kiloherc kHz
Lokalny panel sterowania

Metr m
Indukcyjnosc Milli Henry mH
Miliamper mA
Milisekunda ms
Minuta min.
Oprogramowanie Motion Control Tool MCT
Nanofarad nF
Niutonometry Nm
Prad znamionowy silnika ImN
Czestotliwo$¢ znamionowa silnika fmN
Moc znamionowa silnika Pm,N
Napiecie znamionowe silnika UmN
Parametr par.
Zabezpieczenie przy pomocy bardzo niskiego napiecia PELV
Ptyta z obwodami drukowanymi PCB
Znamionowy prad wyjsciowy inwertora Imwv
Obroty na minute obr./min.
Zaciski regeneratorowe Regen
Sekunda s
Predkos¢ silnika synchronicznego Ns
Ograniczenie momentu obrotowego Tum
Wolty \"
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2 Instrukcje bezpieczenstwa i ogdine ostrze- M Dokumentacja techniczno ruchowa
Zenie VLT® AutomationDrive FC 300
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Dokumentacja techniczno ruchowa M 2 Instrukcje bezpieczenstwa i ogdine ostrze-

VLT® AutomationDrive FC 300

2 Instrukcje bezpieczenstwa i ogolne ostrzezenie

Sprzetu zawierajacego elementy elektryczne nie mozna wyrzucac razem z odpadami domowymi.
Nalezy go oddzieli¢ od innych odpaddw, dotaczy¢ do odpaddw elektrycznych i elektronicznych i
usung¢ zgodnie z obowigzujacymi lokalnie przepisami.

trycznym, odfaczy¢ przetwornice czestotliwosci od zasilania przed przystapieniem do konserwacji. W przypadku korzystania z silnika
PM, sprawdzi¢, czy zostat on odtaczony. Przed przystapieniem do serwisowania przetwornicy czestotliwosci, nalezy zaczekac co najmniej

I Kondensatory obwodu DC pozostajg natadowane po odtaczeniu mocy. Aby unikna¢ niebezpieczenstwa zwigzanego z porazeniem elek-
. okres czasu wskazany ponizej:

380 - 500 V 0,25-7,5kw 4 minuty
11 - 75 kW 15 minut
90 - 200 kW 20 minut
250 - 400 kW 40 minut
525-690 V 37 - 250 kW 20 minut
315 - 560 kW 30 minut

FC 300

Instrukcja obstugi
Wersja oprogramowania: 4.9x

C€E (s &

Ta dokumentacja techniczno-ruchowa moze by¢ uzywana w przypadku wszystkich przetwornic czestotliwosci FC 300 z oprogramowaniem w wersji
4.9x.

Numer wersji oprogramowania mozna sprawdzi¢ w parametrze 15-43.

2.1.1 Wysokie napiecie

Napiecie przetwornicy czestotliwosci jest grozne zawsze, gdy jest ona podtaczona do zasilania. Nieprawidtowa instalacja lub eksploa-
tacja silnika czy przetwornicy czestotliwosci moze spowodowac uszkodzenia sprzetu, powazne zranienie lub $mierc. Nalezy bezwzgled-
nie stosowac sie do instrukcji opisanych w niniejszym dokumencie oraz przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw lokalnych i krajowych.

MG.33.AB.49 - VLT to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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2 Instrukcje bezpieczenstwa i ogdine ostrze- M Dokumentacja techniczno ruchowa
Zenie VLT® AutomationDrive FC 300

Instalacja na duzych wysokosciach:Na wysokosciach powyzej 3 km, nalezy skontaktowac sie z firmg Danfoss Drives odnosnie PELV.
525 - 690 V: Przy wysokosciach powyzej 2 km, nalezy skontaktowac sie z firmg Danfoss odno$nie PELV.

Napiecie przetwornicy czestotliwosci jest grozne zawsze, gdy urzadzenie jest podtaczane do zasilania. Nieprawidtowa instalacja silnika,
przetwornicy czestotliwosci lub magistrali komunikacyjnej moze spowodowac uszkodzenia sprzetu, powazne zranienie lub $mier¢. Na-
lezy bezwzglednie przestrzegac zasad podanych w niniejszej dokumentacji, jak réwniez przepiséw bezpieczenstwa i regulacji prawnych

obowigzujacych w danym kraju.

Przepisy bezpieczenstwa
1. Przed przystapieniem do wszelkich prac naprawczych nalezy odtgczy¢ przetwornice czestotliwosci od zasilania. Przed odtgczeniem wtyczek silnika
oraz zasilania nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenie zostato odtaczone od sieci zasilajacej oraz czy uptynat wymagany czas.

2. Przycisk [OFF] na panelu sterujgcym przetwornicy czestotliwosci nie odtacza sprzetu od zasilania i dlatego tez nie moze by¢ wykorzystywany
jako przetacznik bezpieczenstwa.

3. Nalezy wykonac¢ wtasciwe uziemienie ochronne urzadzenia, uzytkownik musi by¢ chroniony przed napieciem zasilania, a silnik musi by¢ chroniony
przed przecigzeniem, zgodnie z odpowiednimi przepisami krajowymi i lokalnymi.

4. Prad uptywu przekracza 3,5 mA.

5. Zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem nie zostato ujete w nastawach fabrycznych. Jezeli ta funkcja jest potrzebna, nalezy ustawi¢ par. 1-90
Zabezpieczenie termiczne sfinika na warto$¢ danych wytaczenie awaryjne ETR 1 [4] lub warto$¢ danych ostrzezenie ETR 1 [3].

6. Nie odtaczaé wtyczek silnika i zasilania, kiedy przetwornica czestotliwosci jest podtaczona do zasilania. Przed odtaczeniem wtyczek silnika oraz

zasilania nalezy sprawdzi¢, czy zasilanie zostato odtaczone oraz czy uptynat wymagany czas.

7. Nalezy pamietac, ze przetwornica czestotliwo$ci ma wiecej zrodet napiecia niz L1, L2 i L3, kiedy wyposazona zostata w podziat obcigzenia
(potaczenie obwodu posredniego DC) lub zasilanie zewnetrzne 24 V DC. Przed rozpoczeciem prac naprawczych nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie
zrodta napiecia zostaty odfaczone i czy uptynat wymagany czas.

2.1.2 Ogolne ostrzezenie

Ostrzezenie:

Dotykanie elementdw elektrycznych moze skutkowac $miercig - nawet po odtaczeniu sprzetu od zasilania.

Nalezy pamieta¢ o odtaczeniu pozostatych wejs¢ napiecia, takich jak podziat obcigzenia (potaczenie obwodu posredniego DC) oraz
pofaczenie silnika w zakresie podtrzymania kinetycznym odzyskiem energii.

Uzywanie VLT® AutomationDrive FC 300: poczekaé co najmniej 15 minut.

Krdtszy czas jest dozwolony jedynie w przypadku, gdy jest on wypisany na tabliczce znamionowej danego urzadzenia.

Prad uptywowy

Prad uptywu z FC 300 przekracza 3,5 mA. Aby zapewni¢ dobre potaczenie mechaniczne kabla uziemienia z przytaczem uziemienia
(zacisk 95), przekrdj poprzeczny kabla musi wynosi¢ przynajmniej 10 mm? lub nalezy zastosowac 2 zakonczone oddzielnie kable zna-
mionowe.

Wytacznik réznicowopradowy

Ten produkt moze powodowaé prad DC w przewodzie ochronnym. Jesli w ramach dodatkowego zabezpieczenia zastosowano wytacznik
réznicowopradowy (RCD), nalezy uzywac tylko RCD typu B (z opdznieniem czasowym) po stronie zasilania tego produktu. Patrz réwniez
Uwaga o stosowaniu MN.90.GX.02.

Uziemienie ochronne urzadzenia FC 300 i zastosowanie wytgcznika RCD powinno zawsze by¢ zgodne z przepisami krajowymi i lokalnymi.

Uwaga

W przypadku podnoszenia pionowego lub w zastosowaniach podnosnikowych zdecydowanie zaleca sie zadbanie o to, aby obcigzenie
mogto zostac zatrzymane na wypadek nagtej potrzeby lub wadliwego dziatania pojedynczej czesci takiej jak stycznik itd.

Jezeli przetwornica czestotliwosci jest w trybie alarmowym lub nastapito zdarzenie przepiecia, zatacza sie hamulec mechaniczny.

8 MG.33.AB.49 - VLT to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dokumentacja techniczno ruchowa M 2 Instrukcje bezpieczenstwa i ogdine ostrze-

VLT® AutomationDrive FC 300

2.1.3 Przed przystapieniem do naprawy

1. Odtaczy¢ przetwornice czestotliwosci od zasilania.
2. Odtaczyc¢ zaciski 88 i 89 magistrali DC od zastosowan dotyczacych dzielenia obcigzenia
3. Zaczeka¢ na wytadowanie obwodu DC. Sprawdzi¢ okres czasu na etykiecie ostrzegawczej

4.  Odfaczyc¢ kabel silnika

2.1.4 Unikac przypadkowego rozruchu

Kiedy urzadzenie FC 300 jest podtaczone do zasilania, silnik mozna uruchomic/zatrzymac za pomocg komend cyfrowych, komend magistrali komunika-
cyjnej, wartosci zadanych lub lokalnego panelu sterowania (LCP).

. Jedli wymaga tego bezpieczenstwo osobiste, nalezy zawsze odfaczac¢ urzadzenie FC 300 od sieci zasilajacej, aby zapobiec przypadkowemu
uruchomieniu.

. Aby zapobiec przypadkowemu rozruchowi, przed zmiang parametréw nalezy zawsze wcisngc¢ przycisk [OFF].

3 Na skutek awarii elektroniki, chwilowego przecigzenia, btedu zasilania lub utraty przytacza silnika, moze dojé¢ do rozruchu zatrzymanego silnika.
FC 300 z bezpiecznym stopem (np. FC 301 w obudowie A1 oraz FC 302) zapewnia ochrone przed niezamierzonym rozruchem silnika, jesli zacisk
37 bezpiecznego stopu pracuje na niskim poziomie napiecia lub jest odtaczony.

2.1.5 Bezpieczny Stop urzadzenia FC 300

Urzadzenie FC 302, a takze FC301 w obudowie A1, moze realizowa¢ funkcje bezpieczenstwa Bezpieczny moment obrotowy Wy#. (zgodnie z IEC 61800-5-2)
lub Kategoria stop 0 (zgodnie z EN 60204-1).

Obudowa Al urzadzenia FC 301: Kiedy Bezpieczny Stop znajduje sie w przetwornicy czestotliwosci, pozycjg 18 Znakéw Kodu musi by¢ T lub U. Jesli
pozycja 18 jest B lub X, Zacisk 37 Bezpiecznego Stopu nie jest dotaczony!

Przyktad:

Znak Kodu dla urzadzenia FC 301 z Bezpiecznym Stopem: FC-301PK75T4Z20H4TGCXXXSXXXXAOBXCXXXXDO0

Funkcja zostata zaprojektowana i zatwierdzona jako zgodna z wymogami Kategorii bezpieczenstwa 3 wedtug EN 954-1. Funkcja ta nazywa sie Bezpieczny
stop. Przed przytaczeniem i uzyciem funkcji Bezpiecznego stopu do instalacji, nalezy przeprowadzi¢ na instalacji doktadng analize ryzyka, w celu okreslenia,
czy funkcja Bezpiecznego stopu i kategoria bezpieczenstwa sg stosowne i wystarczajace. W celu zainstalowania i korzystania z funkcji Bezpieczny stop
zgodnie z wymogami Kategorii bezpieczenstwa 3 wedtug EN 954-1, nalezy postepowac zgodnie z odpowiednimi informacjami i instrukcjami podanymi w
zaleceniach projektowych FC 300 MG.33.BX.YY! Informacje i instrukcje zawarte w Dokumentacji techniczno-ruchowej nie gwarantujg prawidtowego i
bezpiecznego korzystania z funkgcji bezpiecznego stopu!

MG.33.AB.49 - VLT to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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2 Instrukcje bezpieczenstwa i ogolne ostrze- M Dokumentacja techniczno ruchowa
zenie VLT® AutomationDrive FC 300

Prisf- und Zertifizierungsstelle . Berufsgenossenschafiliches

im BG-PRUFZERT Institut for Arbeitsschutz

Hauptverband der gewerblichen
Berufsgenossenschaften

Translation

inaycom, o Goman Type Test Certificate

No. of cerfificate

130BA373.10

Nome and address ofthe  Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1

holder of the cerfificale: DK-6300 Graasten, Dénemark
[custamer)

Nome and address ofthe  Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1

manufacturer: DK-6300 Graasten, Danemark

Ref. of customer: Ret. of Test and Cerfification Body: Date of lssue
Apf/Kah VE-Nr. 2003 23220 13.04.2005

Frodudt designation: Frequency converter with infegrated safety functions

Type: VLT® Automation Drive FC 302

Infended purpose: Implementation of safety function ,Safe Stop”

Testing based on: EN 954-1, 1997-03,

DKE AK 226.03, 1998-06,

EN ISO 13849-2; 2003-12,

EN 61800-3, 2001-02, .
EN 61800-5-1, 2003-09,

Tast cortificate: No.: 2003 23220 from 13.04.2005

Remarks: The presented types of the frequency converter FC 302 meet the requirements laid
down in the test bases.
With correct wiring a category 3 according fo DIN EN 954-1 is reached for the safety
function.

Tha type fested complies with the provisions laid down in the directive 98/37/EC {Machinery).

Further canditions are laid down in the Rules of Procedure for Testing and Cartification of April 2004,

r
H‘iud of certification body Certification officer
| 5] 7). 7,
d ; L VS A la}f A
[Dipl-Ing. R. Apfeld)

Posal adress: Office: Phone: 0 22 41/2 31-02
PZBIOE Alie HeerstraBe 111 Fax: 022 41/2 31-22 34
01.05 53754 Sankt Augustin 53757 Sankt Augustin
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Dokumentacja techniczno ruchowa
VLT® AutomationDrive FC 300

Dacfiti

2.1.6 Instalacja Bezpiecznego Stopu (FC 302 I FC 301 — tylko obudowa Al)

Aby przeprowadzi¢ instalacje Stopu Kategorii 0 (EN60204)

zgodnie z Kategoria bezpieczenstwa 3 (EN954-1), nalezy prze-

strzegac nastepujacych instrukcji:

1.

Ponizszy rysunek przedstawia Kategorie stopu 0 (EN 60204-1) z Kat. bezpieczenstwa 3 (EN 954-1). Przerwanie obwodu nastepuje poprzez otwarcie

Nalezy usunaé mostek (zworke) miedzy zaciskami 37 i 24 V DC.
Odciecie lub przerwanie zworki nie jest wystarczajace. Nalezy ja,
wyjacé catkowicie, aby zapobiec zwarciu. Patrz zworka na ilu-
stracji.

Potaczy¢ zacisk 37 z 24 V DC, kablem zabezpieczonym przed
zwarciem. Zasilanie o napieciu 24 V DC powinno by¢ przerywal-
ne za pomocq urzadzenia przerywajacego obwod Kategorii 3
EN954-1. Jesli urzadzenie przerywajace i przetwornica czestot-
liwosci znajdujq sie na tym samym panelu montazowym, mozna
wykorzystaé standardowy kabel zamiast zabezpieczonego.

Jesli urzadzenie FC302 nie jest oznaczone klasg ochrony IP54
lub wyZzsza, musi ono zostac zainstalowane w obudowie IP 54.
Co za tym idzie, urzadzenie FC301 A1 musi zawsze zosta¢ umie-
szczone w obudowie IP 54.

130BT314

Tlustracja 2.1: Zworka mostkujaca miedzy zaciskiem 37 i 24
VDC.

kontaktu drzwiowego. Rysunek przedstawia rowniez sposdb potaczenia sprzetowego wybiegu silnika bez zabezpieczenia.

Kontakt drzwiowy

(._.___

Urzadzenie
bezpieczenstwa kat. 3
(Urzadzenie przerywajace
obwéd, najlepiej z

wejsciem zwalniania)

"Wybieg silnfika"

Zasilanie

MLV

il

Kabel zabezpieczony przed
zwarciem (jesli poza szafg
montazowa)

130BA073.13

FC 300
Bezpieczny r Pryta
Kanat sterujaca

1
5Vdc |
< Inwerter

0

Ilustracja 2.2: Przedstawienie podstawowych aspektéw instalacji, umozliwiajacych uzyskanie Kategorii zatrzymania 0 (EN 60204-1) z Kat.

bezpieczenstwa 3 (EN 954-1).

2.1.7 Zasilanie IT

Par. 14-50 RFI 1 moze by¢ zastosowany do odtgczenia wewnetrznych kondensatoréw RFI od uziemianego filtra RFI w przetwornicach czestotliwosci 380
- 500 V. W przypadku, gdy jest to wykonane, wydajnos¢ RFI zostanie zredukowana do poziomu A2. W przypadku przetwornic czestotliwosci 525 - 600 V

par. 14-50 nie ma zadnej funkgji. Przetacznika RFI nie mozna otworzyc.

MG.33.AB.49 - VLT to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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3 Sposob instalacji

3 Sposdb instalacji

3.1.1 Informacje o rozdziale Sposob instalacji

Niniejszy rozdziat dotyczy instalacji mechanicznej i elektrycznej zaciskdw mocy i zaciskdw karty sterujacej.
Instalacja elektryczna opgji zostata opisana w odpowiedniej instrukgji oraz zaleceniach projektowych.

3.1.2 Pierwsze kroki

FC 300 AutomationDrive jest zaprojektowany w sposdb umozliwiajacy szybka i zgodng z wymogami kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) instalacje
poprzez wykonanie czynnosci opisanych ponizej.

Przed zainstalowaniem urzadzenia nalezy przeczyta¢
. instrukcje bezpieczenstwa.

Instalacja mechaniczna
. Montaz mechaniczny
Instalacja elektryczna
3 Podtaczenie do sieci zasilajacej i uziemienie
. Podtaczenie silnika i kable
3 Bezpieczniki i wytaczniki
3 Zaciski sterowania - kable
Konfiguracja skrocona
3 Lokalny panel sterowania, LCP
. Automatyczne dopasowanie silnika, AMA

. Programowanie

L1
L2
L3 ’
PE—i - _——————
0]
|
VRl
T 5 55 o o 1201
91 92 93 95 88 89 '\’\I
@ DC-DC+ 27 o} |
L1L2L3PE 570 ! \‘ \
18 o ; i ;
50 o 1 I I
53 o
U VWPE 55 o]
® RrR-R+ [TYY
96 97 98 99 81 82 N | |
) 2 9 oo &1 4
EEREI
| |
k E |
" S
w6 )
S
S
3
Ilustracja 3.1: Rysunek przedstawia instalacje podstawowa,
w tym podiaczenie zasilania, silnika, przycisku start/stop i
potencjometru do regulacji predkosci.
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Wymiary fizyczne, obudowy A

130BAB0S. 10

130BA811.10

[V]

HiN:
>
7

|t

130BA648.11

Wymiar ramy Al A2 A3 A5
0,25-1,5 kW 0,25-3 kW 3,7 kW 0.25-3,7 kW
(200-240 V) (200-240 V) (200-240 V) (200-240 V)
0,37-1,5 kW 0,37-4,0 kW 5,5-7,5 kW 0.37-7,5 kW
(380-480 V) (380-480/ 500 V) (380-480/ 500 V) (380-480/ 500 V)
0.75-7,5 kW 0.75-7,5 kW
(525-600 V) (525-600 V)
P 20 20 21 20 21 55/66
NEMA Chassis Chassis Typ 1 Chassis Typ 1 Typ 12
Wysokos¢
Wysokos$¢ ptyty tylnej A 200 mm 268 mm 375 mm 268 mm 375 mm 420 mm
Wysoko$¢ z ptytkq odprzega-
jaca mocowania mechaniczne- A 316 mm 374 mm 374 mm - -
go
Odleg{gsc mn?dzy otworami 190 mm 257 mm 350 mm 257 mm 350 mm 402 mm
montazowymi
Szerokos¢
Szeroko$¢ ptyty tylnej B 75 mm 90 mm 90 mm 130 mm 130 mm 242 mm
i;‘z]fg'g’sc B 130mm 130 mm 170 mm 170 mm 242 mm
SzerokosC phyty tylnej zdwo- 150 mm 150 mm 190 mm 190 mm 242 mm
ma opcjami C
el jost Mlizaky SRR 60 mm 70 mm 70 mm 110 mm 110 mm 215 mm
montazowymi
Glebokosc
Gtebokos¢ bez opcji A/B C 207 mm 205 mm 207 mm 205 mm 207 mm 195 mm
Z opcija A/B C 222 mm 220 mm 222 mm 220 mm 222 mm 195 mm
Otwory na $ruby
C 6,0 mm 8,0 mm 8,0 mm 8,0 mm 8,0 mm 8,25 mm
d @8 mm ¢11 mm @11 mm @11 mm @11 mm @12 mm
e @5 mm 25,5 mm 5,5 mm 5,5 mm 5,5 mm 26,5 mm
f 5 mm 9 mm 9 mm 9 mm 9 mm 9 mm
Ciezar maks. 2,7 kg 4,9 kg 5,3 kg 6,6 kg 7,0 kg 13,5/14,2 kg
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Wymiary fizyczne, obudowy B

Dacfiti

3 Sposdb instalacji

B1/ B2

130BA812.10

B3

130BAB26.10

L
.

LN
4>‘e<—
]f
LA
LN |
—d— |
e |

e
b

130BAG48.11

el

130BATI5.10

Wymiar ramy Bl
5,5-7,5 kW
(200-240 V)
11-15 kW
(380-480/500 V)
11-15 kW
(525-600 V)
P 21/ 55/66
NEMA Typ 1/Typ 12
Wysokos¢
WysokosS¢ piyty tylnej A 480 mm
Wysokos$¢ z ptytkq od-

przegajacq mocowania A -
mechanicznego
Odlegto$¢ miedzy ot-

- . . a 454 mm
worami montazowymi
Szerokos¢
Szeroko$é phyty tylnej 242 mm
_Szerokosc_p’ryty tylnej z B 242 mm
jedna opcja C
Szerokos¢ p_’fyty_ tylnej z B 242 mm
dwoma opcjami C
Odlegtosc miedzy ot- 210 mm
worami montazowymi
Glebokosc
(BEIebokosc bezopcji A/ 260 mm
Z opcja A/B C 260 mm
Otwory na $ruby
c 12 mm
d @19 mm
e 29 mm
f 9 mm
Ciezar maks. 23 kg

B2
11 kW
(200-240 V)
18,5-22 kW
(380-480/ 500 V)
18,5-22 kW
(525-600 V)
21/55/66
Typ 1/Typ 12

650 mm

624 mm

242 mm
242 mm

242 mm

210 mm

260 mm
260 mm

12 mm

@19 mm
@9 mm
9 mm
27 kg

B3
5,5-7,5 kW
(200-240 V)
11-15 kW
(380-480/500 V)
11-15 kW
(525-600 V)
20
Chassis

399 mm
420 mm
380 mm
165 mm
205 mm
225 mm

140 mm

249 mm
262 mm

8 mm

12 mm
6,8 mm
7,9 mm
12 kg

B4
11-15 kW
(200-240 V)
18,5-30 kW
(380-480/ 500 V)

18,5-30 kW
(525-600 V)

20

Chassis

520 mm
595 mm
495 mm
230 mm
230 mm
230 mm

200 mm

242 mm
242 mm

8,5 mm
15 mm
23,5 kg
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Wymiary fizyczne, obudowy C

Ci/C2 C3/c4

130B4829.10

=4
=
o0
<
o
=]
>

il

1308A715.10

130BA648.11

Wymiar ramy C1 C2 C3 c4
15-22 kW 30-37 kW 18,5-22 kW 30-37 kW
(200-240 V) (200-240 V) (200-240 V) (200-240 V)
30-45 kW 55-75 kW 37-45 kW 55-75 kW
(380-480/ 500 V) (380-480/ 500 V) (380-480/ 500 V) (380-480/ 500 V)
30-45 kW 55-90 37-45 kW 55-90 kW
(525-600 V) kW (525-600 V) (525-600 V) (525-600 V)
P 21/55/66 21/55/66 20 20
NEMA Typ 1/Typ 12 Typ 1/Typ 12 Chassis Chassis
Wysokos¢
Wysoko$¢ ptyty tylnej A 680 mm 770 mm 550 mm 660 mm
Wysokos$¢ z ptytka od-
przegajacq mocowania A 630 mm 800 mm

mechanicznego
Odlegtos¢ miedzy otwo-

- . X a 648 mm 739 mm 521 mm 631 mm

rami montazowymi
Szerokos¢
Szeroko$¢ ptyty tylnej B 308 mm 370 mm 308 mm 370 mm
jsgjr:gkgsgjg"éty tylnej z 308 mm 370 mm 308 mm 370 mm
SzerokosC phyty tylnejz - g 308 mm 370 mm 308 mm 370 mm
dwoma opcjami C
g‘:}'q"igfgst?ifm?t‘”& b 272 mm 334 mm 270 mm 330 mm
Glebokos¢
Gtebokos¢ bez opcji A/B C 310 mm 335 mm 333 mm 333 mm
Z opcja A/B C 310 mm 335 mm 333 mm 333 mm
Otwory na sruby

[¢ 12,5 mm 12,5 mm

d 219 mm 19 mm

e @9 mm @9 mm 8,5 mm 8,5 mm

f 9,8 mm 9,8 mm 17 mm 17 mm
Ciezar maks. 45 kg 65 kg 35 kg 50 kg
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Torby z wyposazeniem dodatkowym: Torby z wyposazeniem dodatkowym przetwornicy czestotliwosci zawierajq nastepujace
czesci

Q e _‘_:“ 7t e CR

e ‘;:z:_%
S99 L B Y
5 =
.

130BT346.10

Ramy w wymiarach B1 i B2,

Rama w wymiarze B3, IP20/Chassis
IP21/IP55/Typ 1/Typ 12

1308A406.10

Ramy w wymiarach C1 i C2, IP55/66/Typ 1/Typ
12

1 + 2 dostepne tylko z urzadzeniem wyposazonym w przerywacz hamulca. Tylko jedno ztacze przekaznika jest dotaczone dla urzadzen FC 301. Dla

potaczenia obwodu posredniego DC (podziat obciazenia) istnieje mozliwo$¢ osobnego zamowienia wtyczki 1 (numer kodu 130B1064).

Torba z wyposazeniem dodatkowym zawiera 8-biegunowe zlacze dla FC 301 bez bezpiecznego stopu.

Rama w wymiarze C3, IP20/Chassis Rama w wymiarze C4, IP20/Chassis

MG.33.AB.49 - VLT to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 17



Dokumentacja techniczno ruchowa
3 Sposdb instalacji M VLT® AutomationDrive FC 300

3.2 Instalacja mechaniczna

3.2.1 Montaz mechaniczny

Wszystkie rozmiary ram IP20, jak rdwniez oraz rozmiary ram IP21/ IP55 oprocz A1*, A2 i A3 umozliwiaja montaz szeregowy.

Jesli uzywany jest zestaw do montazu obudowy IP21 (130B1122 lub 130B1123), nalezy zachowac odstep pomiedzy przetwornicami wynoszacy min. 50

mm.

Aby uzyska¢ optymalne warunki chtodzenia, nalezy zapewni¢ wolne miejsce nad i pod przetwornicg czestotliwosci. Patrz ponizsza tabela.

Z Przeptyw powietrza dla ré6znych obudéw
a .
03\?:0 Al* A2 A3 A5 B1 B2 B3 B4 C1 c2 C3 Cc4
(m?’n)' 100 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225
b : ( mtr)n)' 100 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225
; ;
7

Tabela 3.1: * Jedynie FC 301!

1. Wywierci¢ otwory zgodnie z podanymi wymiarami.
2. Nalezy zastosowac sruby odpowiednie do powierzchni, na ktdrej zostanie zamontowana przetwornica czestotliwosci. Ponownie dokreci¢ wszystkie

cztery $ruby.

TSUBAZ1H.10

IP66 Drive

Base
plate

Washer

1308A392.10

130B8A228.10

Tabela 3.2: Przy montazu ram A5, B1, B2, B3, B4, C1, C2, C3 oraz C4 na tylnej Scianie o stabszej konstrukgji, przetwornica musi by¢ wyposazona w

tylng ptyte A z powodu niedostatecznego chtodzenia powietrzem nad radiatorem.
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176FA245.10
Ilustracja 3.2: W przypadku ciezszych przetwornic skorzysta¢ z podnosnika. Najpierw zamontowac na $cianie 2 dolne $ruby, nastepnie
podnies$¢ przetwornice czestotliwosci na te dolne $ruby, a na koniec zamocowaé przetwornice do $ciany 2 gérnymi $rubami.

3.2.2 Montaz na panelu przelotowym

Zestaw do montazu na panelu przelotowym jest dostepny dla przetwornic czestotliwosci z serii VLT® HVAC Drive, VLT® Aqua Drive i VLT® Automation

Drive.

Aby poprawi¢ chtodzenie przez radiator i zmniejszy¢ gteboko$¢ panelu, przetwornice czestotliwoéci mozna zamontowac na panelu przelotowym. Co wiecej,

mozna wtedy zdja¢ wbudowany wentylator.

Zestaw jest dostepny dla obuddw od A5 do C2.

Uwaga
Tego zestawu nie mozna uzywac z odlewanymi ostonami przednimi. W zamian mozna nie uzywac zadnej ostony lub zastosowac znaj-

dujaca sie blisko ostone plastikowa.

Informacje na temat numerédw zamdwieniowych znajduja sie w Zaleceniach projektowych, rozdziat Numery zamdowieniowe.
Bardziej szczegdtowe informacje sq dostepne w Instrukcji zestawu do montazu na panelu przelotowym, MI.33.H1.YY, gdzie yy=kod jezyka.

MG.33.AB.49 - VLT to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 19
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3.3 Instalacja elektryczna

Dacfiti

Dokumentacja techniczno ruchowa
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Uwaga

Informacje ogoélne na temat kabli

Cate okablowanie musi by¢ zgodne z miedzynarodowymi oraz lokalnymi przepisami dotyczacymi przekrojow poprzecznych kabli oraz

temperatury otoczenia. Zaleca sie przewody miedziane (60/75°C).

Przewody aluminiowe

Do zaciskéw mozna podtaczy¢ przewody aluminiowe, ale przed ich podigczeniem nalezy oczysci¢ powierzchnie przewodu, usuna¢ utlenienie i zaizolowac

obojetnym, bezkwasowym smarem wazelinowym.

Ponadto po dwdch dniach nalezy ponownie dokreci¢ $rube zacisku z powodu miekkosci aluminium. Bardzo wazne jest, aby utrzymywac potaczenie

gazoszczelne, poniewaz w przeciwnym razie powierzchnia aluminium zndw zacznie sie utleniac.

Moment dokrecania

Ochrona  |200 - 240 V 380 - 500 V 525-690V |Kabel do: Moment dokrecania

Al 0,25-1,5 kW 0,37-1,5 kW - Zasilanie, rezystor hamulca, podziat |0,5-0,6 Nm

A2 0,25-2,2 kW 0,37-4 kW obcigzenia, kable silnika

A3 3-3,7 kW 5,5-7,5 kW 0.75-7,5 kW

A5 3-3,7 kW 5,5-7,5 kKW 0,75-7,5 kW

B1 5,5-7,5 kW 11-15 kW - Zasilanie, rezystor hamulca, podziat |1,8 Nm
obcigzenia, kable silnika
Przekaznik 0,5-0,6 Nm
Uziemienie 2-3 Nm

B2 11 kW 18,5-22 kW - Zasilanie, rezystor hamulca, kable do [4,5 Nm
podziatu obcigzenia
Kable silnika 4,5 Nm
Przekaznik 0,5-0,6 Nm
Uziemienie 2-3 Nm

B3 5,5-7,5 kW 11-15 kW = Zasilanie, rezystor hamulca, podziat |1,8 Nm
obcigzenia, kable silnika
Przekaznik 0,5-0,6 Nm
Uziemienie 2-3 Nm

B4 11-15 kW 18,5-30 kw - Zasilanie, rezystor hamulca, podziat 4,5 Nm
obcigzenia, kable silnika
Przekaznik 0,5-0,6 Nm
Uziemienie 2-3 Nm

Ci 15-22 kW 30-45 kW - Zasilanie, rezystor hamulca, kable do |10 Nm
podziatu obcigzenia
Kable silnika 10 Nm
Przekaznik 0,5-0,6 Nm
Uziemienie 2-3 Nm

C2 30-37 kW 55-75 kW = Zasilanie, kable silnika 14 Nm (do 95 mm?)

24 Nm (ponad 95 mm?)

Podziat obcigzenia, przewody hamulca |14 Nm
Przekaznik 0,5-0,6 Nm
Uziemienie 2-3 Nm

Cc3 18,5-22 kW 30-37 kW - Zasilanie, rezystor hamulca, podziat |10 Nm
obcigzenia, kable silnika
Przekaznik 0,5-0,6 Nm
Uziemienie 2-3 Nm

c4 37-45 kW 55-75 kW - Zasilanie, kable silnika 14 Nm (do 95 mm?)

24 Nm (ponad 95 mm?)

Podziat obcigzenia, przewody hamulca |14 Nm
Przekaznik 0,5-0,6 Nm
Uziemienie 2-3 Nm

20
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3.3.1 Demontaz wybijakow dla dodatkowych kabli

1. Zdemontowac punkt wejscia kabla dla przetwornicy czestotliwosci (uwazac, aby zadne obce czesci nie wpadty do przetwornicy podczas demon-
tazu wybijakow)

2. Nalezy zapewni¢ wsparcie punktu wejscia kabla wokét wybijaka, ktéry ma zostaé zdemontowany.
3. Wybijak mozna teraz usuna¢ za pomoca mocnego trzpienia i miotka.
4. Usuna¢ zadziory z otworu.

5. Zmontowa¢ punkt wejscia kabla na przetwornicy czestotliwosci.

3.3.2 Podiaczenie do sieci zasilajacej i uziemienie

Uwaga
Wtyczke zasilania mozna podtaczy¢ dla przetwornic czestotliwosci do 7,5 kW.

1. Zamocowac dwie sruby w ptytce odsprzegajacej mocowania mechanicznego, wsunac ja na miejsce i dokreci¢ Sruby.

2. Upewnic sie, ze przetwornica czestotliwosci jest odpowiednio uziemiona.Podtaczy¢ do przytacza uziemienia (zacisk 95). Uzy¢ $ruby z torby z
wyposazeniem dodatkowym.

3. Umiesci¢ ztacze wtykowe 91(L1) 92(L2), 93(L3) z torby z wyposazeniem dodatkowym w zaciskach oznaczonych MAINS na spodzie przetwornicy
czestotliwosci.

4. Podtaczy¢ przewody zasilajace do wtyczki zasilania.

5. Podeprzec kabel zamknietymi wspornikami podpierajacymi.

Uwaga

Sprawdzi¢, czy napiecie sieci zasilajacej odpowiada napieciu podanemu na tabliczce znamionowej.

Zasilanie IT
Nie nalezy podtaczac przetwornic czestotliwosci 400 V z filtrami RFI do zasilania o napieciu miedzy faza a uziemieniem przekraczajacym

440 V.

Przekr6j poprzeczny kabla przytacza uziemienia powinien wynosi¢ co najmniej 10 mm? lub 2 x znamionowe przewody zasilania, za-
konczone oddzielnie zgodnie z normg EN 50178.

Zacisk zasilania jest dopasowany do wyfacznika zasilania, jesli zostat on dotaczony do urzadzenia.

| 150BA0Z6.10
3-fazowe 91 (U )
wejscie 92 ( L2)
mocy 93 (L3)

* 95 PE@
|
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Potlaczenie zasilania dla wymiaréw ram A1, A2 oraz A3:

130BA263.10

7 =
yéi’“%-::a —
« 13087332
Ilustracja 3.3: Podtaczenie zasilania - obudowy B1 oraz B2

(IP 21/NEMA Typ 1 oraz IP 55/66/ NEMA Typ 12).
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130BA714.10

Tlustracja 3.5: Podtaczenie zasilania - obudowa B4 (IP20).

130BA389.10

22

Tlustracja 3.6: Podtaczenie zasilania - obudowy C1 oraz C2
(IP 21/NEMA Typ 1 oraz IP 55/66/ NEMA Typ 12).
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130BA718.10

Ilustracja 3.7: Podtaczenie zasilania - obudowy C3 (IP20). Ilustracja 3.8: Podtaczenie zasilania - obudowy C4 (IP20).

Kable zasilajace sa zazwyczaj nieekranowane.

3.3.3 Podiaczenie silnika

Uwaga

Przewody silnika powinny by¢ ekranowane/zbrojone. W razie stosowania przewodéw nieekranowanych/niezbrojonych, nie s spetniane
niektére wymogi kompatybilnosci elektromagnetycznej. Aby spetni¢ wymogi specyfikacji na temat kompatybilnosci elektromagnetycz-
nej (EMC), nalezy korzystac z ekranowanego/zbrojonego kabla silnika. Dodatkowe informacje znajduja sie w Wynikach testu EMC.

Prawidtowe wymiary przekroju poprzecznego i dtugosci kabili silnika znajdujg sie w sekcji Ogoélne warunki techniczne.

Ekranowanie kabli Nalezy unika¢ instalacji ze skreconymi koncdwkami ekranu (skreconych koncéwek oplotu ekranu lub przewodu wielozytowego).
Niszcza one skuteczno$¢ ekranu przy wyzszych czestotliwosciach. Jesli zachodzi konieczno$¢ przerwania ekranu w celu zainstalowania izolatora silnika
lub stycznika silnika, nalezy kontynuowa¢ ekran z najnizszq mozliwg impedancjq HF.

Podtaczy¢ ekran kabla silnika zaréwno do ptytki odsprzegajacej przetwornicy czestotliwosci, jak i do metalowej obudowy silnika.

Ekran nalezy potaczy¢ z jak najwieksza powierzchnig (zacisk kablowy). Umozliwiajg to akcesoria instalacyjne dostarczone wraz z przetwornicg, czestotli-
wosci.

Jesli zachodzi konieczno$¢ rozdzielenia ekranu w celu zainstalowania izolatora lub przekaznika silnika, nalezy kontynuowac ekran z najnizszg mozliwg
impedancja HF.

Dtugosc i przekrodj poprzeczny kabla Przetwornica czestotliwosci zostata przetestowana przy okreslonej dtugosci i przekroju poprzecznym kabla. Jesli
przekréj poprzeczny zostanie zwiekszony, pojemnos¢ kabla — a tym samym prad uptywowy — moze wzrosngg, dlatego tez nalezy odpowiednio skroci¢
dtugo$¢ kabla. Kabel silnika powinien by¢ jak najkrétszy, aby zredukowaé poziom zaktdcen i prady uptywowe.

Czestotliwos¢ kluczowania: kiedy przetwornice czestotliwosci uzywane sg razem z filtrami fal sinusoidalnych w celu ograniczenia poziomu hatasu
silnika, nalezy ustawi¢ czestotliwo$¢ kluczowania zgodnie z instrukcja filtra fal sinusoidalnych w par. 14-01.

1. Przymocowa¢ plytke odsprzegajacq do spodu przetwornicy czestotliwosci za pomocq Srubek i podktadek z torby z wyposazeniem dodatkowym.
2. Podtaczy¢ kabel silnika do zaciskéw 96 (U), 97 (V), 98 (W).

3. Podtaczy¢ do przytacza uziemienia (zacisk 99) na ptytce odsprzegajacej mocowania mechanicznego za pomocg Srubek z torby z wyposazeniem
dodatkowym.

4. Podtaczy¢ ztacza wtykowe 96 (U), 97 (V), 98 (W) (do wartosci 7,5 kW) i kabel silnika do zaciskéw oznaczonych MOTOR.

5. Przymocowaé ekranowany kabel do ptytki odsprzegajacej mocowania mechanicznego za pomocg $rubek i nakretek z torby z wyposazeniem
dodatkowym.

Do przetwornicy czestotliwosci mozna podiaczy¢ wszystkie typy standardowych, trdjfazowych silnikéw asynchronicznych. Zazwyczaj mate silniki sg taczone
w gwiazde (230/400 V, Y). Duze silniki sg zwykle taczone w tréjkat (400/690 V, A). Prawidtowy sposdb potaczenia i napiecie zostaty podane na tabliczce
znamionowej silnika.
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- Tlustracja 3.10: Przytacze silnika dla obudowy A5 (IP 55/66/
Tlustracja 3.9: Przytacze silnika dla A1, A2 i A3 NEMA Typ 12)

1308733

Ilustracja 3.11: Przylacze silnika dla obudowy B1 oraz B2 (IP
21/ NEMA Typ 1, IP 55/ NEMA Typ 12 i IP 66/ NEMA Typ
4X)

@@

130BA726.10

Tlustracja 3.12: Przytacze silnika dla obudowy B3.
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Ilustracja 3.13: Przylacze silnika dla obudowy B4.
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Ilustracja 3.15: Przyfacze silnika dla obudowy C3 i C4.
Tlustracja 3.14: Zaciski zasilania obudowy C1 oraz C2 (IP 21/

NEMA Typ 1 oraz IP 55/66/ NEMA Typ 12)
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Ilustracja 3.16: Otwory do wejscia kabli w obudowie B1. W\ // I W\ // Iy ( V)
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Tlustracja 3.19: Otwory do wprowadzenia kabli w obudowie
C2. Zalecane uzycie otworéw na kable nie jest jedynym roz-

wigzaniem — uzytkownik moze zastosowac takze inne roz-

2263 @17 wigzania.
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Tlustracja 3.17: Otwory do wprowadzenia kabli w obudowie
B2. Zalecane uzycie otworéw na kable nie jest jedynym roz-
wigzaniem — uzytkownik moze zastosowac¢ takze inne roz-

wigzania.

130BA643.11
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Ilustracja 3.18: Otwory do wprowadzenia kabli w obudowie
C1. Zalecane uzycie otworéw na kable nie jest jedynym roz-
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Nr zac. 96 97 98 99
U V W PED Napiecie silnika 0-100% napiecia zasilania.
3 przewody poza silnikiem
U1 Vi Wi PED taczenie w,trc')jkat -
W2 U2 V2 \6 przewoddw poza silnikiem
u1 Vi w1 PED U2, V2, W2 potaczone w gwiazde
U2, V2 i W2 nalezy potaczy¢ miedzy sobg oddzielnie.
1Zabezpieczone przytacze uziemienia
Uwaga
Uu Vv w ° W silnikach bez elektrycznej izolacji papierowej lub in-
o0—o—>0 ?_ nego wzmocnienia izolacyjnego odpowiedniego do
U v w E pracy z zasilaniem napieciowym (takim jak przetwor-
" nica czestotliwosci), zamocowac filtr fali sinusoidal-
nejna wyjsciu przetwornicy czestotliwosci.

3.3.4 Bezpieczniki

Zabezpieczenie obwodow odgatezionych:
Aby zabezpieczy¢ instalacje przed zagrozeniem elektrycznym i pozarowym, wszystkie obwody odgatezione w instalacji, aparaturze rozdzielczej, maszy-
nach, itp., powinny zosta¢ zabezpieczone przed zwarciem i przetezeniem, zgodnie z przepisami krajowymi/miedzynarodowymi.

Zabezpieczenieprzeciwzwarciowe:

Przetwornica czestotliwosci powinna by¢ zabezpieczona przed zwarciem, aby wykluczy¢ zagrozenie elektryczne i pozarowe. Firma Danfoss zaleca stoso-
wanie wymienionych ponizej bezpiecznikéw, aby ochroni¢ pracownikdéw obstugi oraz urzadzenia w razie wewnetrznej awarii przetwornicy czestotliwosci.
Przetwornica czestotliwo$ci zapewnia petne zabezpieczenie przeciwzwarciowe w przypadku zwarcia na wyjsciu silnika.

Ochrona przed przetezeniem:

Przetwornice czestotliwosci nalezy zabezpieczy¢ przed przecigzeniem, aby wykluczy¢ zagrozenie pozarowe z powodu przegrzania kabli w instalacji. Prze-
twornica czestotliwo$ci wyposazona jest w wewnetrzne zabezpieczenie przeciwprzetezeniowe, ktdre moze petnic¢ funkcje przeciwpradowego zabezpie-
czenia przed przecigzeniem (oprocz aplikacji UL). Patrz par. 4-18. Ponadto bezpieczniki lub wytaczniki moga petni¢ funkcje zabezpieczenia

przeciwprzecigzeniowego w instalacji. Zabezpieczenie przeciw przetezeniu nalezy zawsze wykona¢ zgodnie z krajowymi przepisami.
Bezpieczniki powinny by¢ przeznaczone do ochrony w obwodzie zdolnym dostarczy¢é maksymalnie 100 000 Arms (Symetrycznie), maksymalnie 500 V.
Brak zgodnosci z UL

Jesli wystepuje brak zgodnosci z UL/cUL, zalecamy stosowanie bezpiecznikéw podanych obok, ktére zapewnig zgodno$¢ z norma EN50178:

W razie wadliwego dziatania, nieprzestrzeganie zalecen moze spowodowac niepozadane uszkodzenie przetwornicy czestotliwosci.

FC 300 Maks. wielko$¢ bezpiecznikal) Napiecie Typ

K25-K75 10A 200-240 V typ ¢G
1K1-2K2 20A 200-240 V typ gG
3K0-3K7 32A 200-240 V typ gG
5K5-7K5 63A 380-500 V typ gG
11K 80A 380-500 V typ gG
15K-18K5 125A 380-500 V typ gG
22K 160A 380-500 V typ aR
30K 200A 380-500 V typ aR
37K 250A 380-500 V typ aR

1) Maks. bezpieczniki — patrz przepisy krajowe/miedzynarodowe dotyczace wyboru odpowiedniej wielkosci bezpiecznika.
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FC 300 Maks. wielko$¢ bezpiecznikal) Napiecie Typ
K37-1K5 10A 380-500 V typ 9G
2K2-4K0 20A 380-500 V typ G
5K5-7K5 32A 380-500 V typ gG
11K-18K 63A 380-500 V typ gG
22K 80A 380-500 V typ gG
30K 100A 380-500 V typ gG
37K 125A 380-500 V typ 9G
45K 160A 380-500 V typ aR
55K-75K 250A 380-500 V typ aR
Zgodne z UL
200-240 V
FC 300 Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW Typ RK1 TypJ Typ T Typ CC Typ CC Typ CC
K25-K37 KTN-RO5 JKS-05 JIN-06 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
K55-1K1 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
1K5 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
2K2 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
3K0 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
3K7 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
5K5 KTN-R50 KS-50 JIN-50 - - -
7K5 KTN-R60 JKS-60 JIN-60 = = =
11K KTN-R80 JKS-80 JIN-80 - - -
15K-18K5 KTN-R125 JKS-150 JIN-125 = = =
FC 300 SIBA Littel Fuse Ferraz- Ferraz-
Shawmut Shawmut
kw Typ RK1 Typ RK1 Typ CC Typ RK1
K25-K37 5017906-005 KLN-RO5 ATM-R05 A2K-05R
K55-1K1 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K5 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R
2K2 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3K0 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R
3K7 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
5K5 5014006-050 KLN-R50 - A2K-50R
7K5 5014006-063 KLN-R60 - A2K-60R
11K 5014006-080 KLN-R80 - A2K-80R
15K-18K5 2028220-125 KLN-R125 - A2K-125R
. Ferraz-
FC 300 Bussmann SIBA Littel Fuse Shawmut
kw Type JFHR2 Typ RK1 JFHR2 JFHR2
22K FWX-150 2028220-150 L255-150 A25X-150
30K FWX-200 2028220-200 L255-200 A25X-200
37K FWX-250 2028220-250 L255-250 A25X-250

Bezpieczniki KTS firmy Bussmann mogg zastepowac KTN w przypadku przetwornic czestotliwosci 240 V.

Bezpieczniki FWH firmy Bussmann moga, zastepowa¢ FWX w przypadku przetwornic czestotliwosci 240 V.

Bezpieczniki KLSR firmy LITTEL FUSE mogg zastepowac bezpieczniki KLNR w przypadku przetwornic czestotliwosci 240 V.
Bezpieczniki L50S firmy LITTEL FUSE mogq zastepowac bezpieczniki L50S w przypadku przetwornic czestotliwosci 240 V.
Bezpieczniki AG6KR firmy FERRAZ SHAWMUT mogg zastepowaé A2KR w przypadku przetwornic czestotliwosci 240 V.

Bezpieczniki A50X firmy FERRAZ SHAWMUT mogg zastepowaé A25X w przypadku przetwornic czestotliwosci 240 V.
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380-500 V

FC 300 Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann

kW Typ RK1 TypJ Typ T Typ CC Typ CC Typ CC

K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 J1S-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6

1K5-2K2 KTS-R10 JKS-10 JJs-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10

3K0 KTS-R15 JKS-15 J1S-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15

4K0 KTS-R20 JKS-20 J3S-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20

5K5 KTS-R25 JKS-25 J1S-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25

7K5 KTS-R30 JKS-30 J3S-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30

11K KTS-R40 JKS-40 J3S-40 - - -

15K KTS-R50 JKS-50 J3S-50 = = =

18K KTS-R60 JKS-60 J3S-60 - - -

22K KTS-R80 JKS-80 J1S-80 = = =

30K KTS-R100 JKS-100 J1S-100 - - -

37K KTS-R125 JKS-150 J35-150 = = =

45K KTS-R150 JKS-150 JJS-150 - - -

FC 300 SIBA Littel Fuse Ferraz- Ferraz-
Shawmut Shawmut

kw Typ RK1 Typ RK1 Typ CC Typ RK1

K37-1K1 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 A6K-6R

1K5-2K2 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R

3K0 5017906-016 KLS-R15 ATM-R15 A6K-15R

4K0 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R

5K5 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R

7K5 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R

11K 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R

15K 5014006-050 KLS-R50 - A6K-50R

18K 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R

22K 2028220-100 KLS-R80 - A6K-80R

30K 2028220-125 KLS-R100 - A6K-100R

37K 2028220-125 KLS-R125 - A6K-125R

45K 2028220-160 KLS-R150 - A6K-150R

FC 300 Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann

kw JFHR2 Typ H Typ T JFHR2

55K FWH-200 - - -

75K FWH-250 = = =

FC 300 SIBA Littel Fuse Ferraz- Ferraz-
Shawmut Shawmut

kw Typ RK1 JFHR2 JFHR2 JFHR2

55K 2028220-200 L50S-225 - A50-P225

75K 2028220-250 L50S-250 A50-P250

Bezpieczniki Ferraz-Shawmut A50QS mogg zastepowac bezpieczniki AS0P.

Opisane bezpieczniki 170M firmy Bussmann wykorzystuja wskaznik wizualny -/80. Mozna zamienia¢ bezpieczniki wskaznikowe —TN/80 typ T, -/

110 lub TN/110 typ T tej samej wielkosci oraz o takiej samej wartosci pradu w amperach.

550 - 600V

FC 300 Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann

kw Typ RK1 TypJ Typ T Typ CC Typ CC Typ CC

K75-1K5 KTS-R-5 JKS-5 JIS-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5

2K2-4K0 KTS-R10 JKS-10 JJs-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10

5K5-7K5 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
. Ferraz-

FC 300 SIBA Littel Fuse Shawmut

kW Typ RK1 Typ RK1 Typ RK1

K75-1K5 5017906-005 KLSRO05 A6K-5R

2K2-4K0 5017906-010 KLSRO10 A6K-10R

5K5-7K5 5017906-020 KLSR020 A6K-20R
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FC 300 Bussmann SIBA Ferraz-
Shawmut

KW JFHR2 Typ RK1 Typ RK1

P37K 170M3013 2061032.125 6.6URD30D08A0125

P45K 170M3014 2061032.160 6.6URD30D0SA0160

P55K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200

P75K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200

Opisane bezpieczniki 170M firmy Bussmann wykorzystujg wskaznik wizualny -/80. Mozna zamienia¢ bezpieczniki wskaznikowe —TN/80 typ T, -/
110 lub TN/110 typ T tej samej wielkosci oraz o takiej samej wartosci pradu w amperach.

Bezpieczniki 170M firmy Bussmann dostarczane w przetwornicach 525-600/690 V FC-302 P37K-P75K, FC-102 P75K lub FC-202 P45K-P90K sg
to 170M3015.

Bezpieczniki 170M firmy Bussmann dostarczane w przetwornicach 525-600/690V FC-302 P90K-P132, FC-102 P90K-P132 lub FC-202 P110-P160
sq to 170M3018.

Bezpieczniki 170M firmy Bussmann dostarczane z przetwornicami 525-600/690V FC302 P160-P315, FC-102 P160-P315 lub FC-202 P200-P400
sg to 170M5011.

3.3.5 Dostep do zaciskow sterowania

Wszystkie zaciski przewoddw sterowniczych znajdujg sie pod ostong za-
ciskdw z przodu przetwornicy czestotliwosci. Zdjaé ostone zaciskéw przy
pomocy wkretaka.

130BT248

Ilustracja 3.20: Dostep do zaciskéw sterowania dla obudéw
A2, A3, B3, B4, C3i C4

Zdjac przednia ostone , aby uzyskac dostep do zaciskdw sterowania. Pod-
czas wymiany przedniej ostony, nalezy zapewni¢ odpowiednie umocowa-
nie poprzez zastosowanie momentu 2 Nm.
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Ilustracja 3.21: Dostep do zaciskow sterowania dla obudow
A5, B1, B2, C1 oraz C2
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3.3.6 Instalacja elektryczna, Zaciski sterowania

Podtaczanie przewodu do zacisku:
1. Usuna¢ izolacje na dtugosci 9-10 mm

2. Wsuna¢ $rubokret!) w kwadratowy otwér.
3. Wsuna¢ przewdd w przylegty okragty otwor.
4. Wyjac srubokret. Przewod zostat poditaczony do zacisku.

Odlaczanie przewodu od zacisku:

1. Wsuna¢ $rubokret?) w kwadratowy otwor.
2. Wyciggna¢ przewdd.

1) Maks. 0,4 x 2,5 mm

1308A150.10

9-10mm
(0.37 in) 1

130BT306
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3.4 Przykiady podiaczenia
3.4.1 Start/Stop

Zacisk 18 = par. 5-10 [8] Start
Zacisk 27 = par. 5-12 [0] Brak dziatania (Domyslnie wybieg silnika, odwr c 2 \0BAtS8 12
Zacisk 37 = bezpieczny Stop (jesli funkcja ta jest dostepna!) z ;‘7 l
Y a4
12|13[18|19(27|29|32|33|20|37
0O]0O|0|0|O @)
OIPIOIDO0I00D)
A ]
Start/Stop - 7Be?pi;1ny stop
Predkoéé
| |
(Sltg;t/stop
3.4.2 Start/Stop impulsowy
Zacisk 18 = par. 5-10 [9] Start impulsowy . —
Zacisk 27= par. 5-12 [6] Stop, odwrdcony 2L
. ) ) 130BA156.12
Zacisk 37 = bezpieczny Stop (jedli funkcja ta jest dostepnal) © N
> | |
;rl 0 0
+ o o
12(13(18|19(27(29|32({33(20|37
0O]0]|0|0|0|0|0|0|0|O
ICDI IOI ! )I IOI ICDI IOI IOI IOI IOI I@I
Start stop Bezpieczny stop

odwrécony

Predkos¢

Start (1£L |__|

Stop
odwrécony L
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3.4.3 Przyspiesz/zwolnij

Zaciski 29/32 = Przyspieszenie/zwolnienie: .

Zacisk 18 = par. 5-10 [9] Starf(ustawienia domysine) 12 | +24V
Zacisk 27 = par. 5-12 [19] zatrzasnij wartos¢ zadang 18 | Par. 5-10
Zacisk 29 = par. 5-13 [21] Zwigkszanie predkosci M 27 | Par. 5-12
Zacisk 32 = par. 5-14 [22] Zmniejszanie predkosci —ﬁ.l/ ——29 | Par. 5-13
Uwaga: Zacisk 29 tylko w FC x02 (x = typ serii). 132 Par. 5-14
37
130BA021.12
3.4.4 Wartosc zadana potencjometru
Wartosc zadana napiecia przez potencjometr:
X 1 usAIo 1 <
Zrédto wartosci zadanej 1 = [1] Wejscie analogowe 53 (usta- E
wienia domyélne) N
3
Zacisk 53, niskie napiecie = 0 wolt Predkosé obr./min. iy }
) ) - ATET 39[42]50]53]54]55
Zacisk 53, wysokie napiecie = 10 wolt e ] e e
000|000
Zacisk 53, niska wart. zad/sprzez. zwr = 0 obr./min [O”O” )” )] [O] [O]
Zacisk 53, wysoka wart. zad/sprzez. zwr = 1500 obr./min F C ::: 1
i i
Przetacznik S201 = WYk. (U) - Napace ™ i i
v znamionowe ‘( e Bt |
Y P6-11 10V /7_}7--\A,4-'
7/
%
%
’ 1kQ
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3.5.1 Instalacja elektryczna, przewody sterujace

XA Ax% P 7
91 (L1) R =
3—fazowe L 5 N
wejscie g§ (:::21,) ! :'_l‘ ;i -
mocy A Y Y =
o l Xr T
Wejscie Zasilacz z
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Tlustracja 3.22: Schemat wszystkich zaciskdw elektrycznychbez opcji.

Zacisk 37 jest wejsciem, ktére ma byé uzywane do Bezpiecznego stopu. Aby otrzymac instrukcje na temat instalacji Bezpiecznego Stopu,
nalezy przej$¢ do rozdziatu Instalacja Bezpiecznego Stopu w Zaleceniach Projektowych.

* Zacisk 37 nie jest zawarty w FC 301 (oprdcz FC 301 A1, ktéra obstuguje Bezpieczny stop).

Zacisk 29 i przekazniki 2 nie sg zawarte w FC 301.

Bardzo dtugie przewody sterujace oraz sygnaty analogowe moga czasami, w zaleznosci od instalacji, tworzy¢ 50/60 Hz petle zwarcia doziemnego z powodu
zaktdcen powodowanych przez przewody zasilajace.

Jesli do tego dojdzie, moze byc¢ konieczne przerwanie ekranu lub umieszczenie kondensatora 100 nF miedzy ekranem i obudowa.

Wejécia i wyjscia analogowe i cyfrowe nalezy podtaczac oddzielnie do wejs¢ wspdlnych przetwornicy czestotliwosci (zacisk 20, 55, 39), aby prady doziemne
z obu grup nie wplywaty na pozostate grupy. Na przyktad, wtaczenie wejscia cyfrowego moze zaktdcaé sygnat wejscia analogowego.

Biegunowosc¢ wejscia zaciskow sterowania
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Uwaga
Przewody sterujace powinny by¢ ekranowane/zbrojone.

Prawidtowe zakoriczenie przewodow sterowniczych zostato przedstawio-
ne w sekcji Uziemianie ekranowanych/zbrojonych przewodow sterowni-

czych.

130BA681.10
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3.5.2 Przelaczniki S201, S202 i S801

Przetaczniki S201 (A53) i S202 (A54) stuza do wyboru konfiguracji pradu (0-20 mA) lub napiecia (-10 do 10 V), odpowiednio zaciskow wejscia analogowego
53i54.

Przetacznik S801 (BUS TER.) moze stuzy¢ do zataczenia zakonczenia portu RS-485 (zaciski 68 i 69).

Patrz rysunek Schemat wszystkich zaciskow elektrycznych w sekcji Instalacja elektryczna.

Ustawienie domyslne:
S201 (A53) = OFF (wejécie napieciowe)

5202 (A54) = OFF (wejscie napieciowe)

S801 (Zakonczenie magistrali) = OFF

Podczas zmiany funkgji S201, S202 lub S801, nalezy uwazac, aby nie uzy¢ sity podczas przetaczania. Zaleca sie usuniecie wyposazenia
. (ostone) podczas obstugi przetacznikdw. Przetaczniki nie moga by¢ obstugiwane gdy przetwornica czestotliwosci jest wiaczona.

Ha
BUS TER,
. ER, ,q53

130BT310
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3.6.1 Koncowe ustawienie parametrow i test

Aby przetestowac ustawienie parametréw i upewnic sie, czy przetwornica czestotliwosci pracuje, nalezy wykonac nastepujace czynnosci.

Krok 1. Odszukac tabliczke znamionowa silnika

Uwaga

Silnik jest potaczony w gwiazde (Y) lub w tréjkat (A).
Ta informacja znajduje sie na tabliczce znamionowej
silnika.

BAUFER 01-73734 ESLINGEN

3~ MOTOR NR. 1827421 2003
S/EQDSA9
1,5 kW
n; 31,5 /min. 400 Y v
n; 1400 [min. 50 Hz
cos ¢ 0,80 36 A
1,7L
B IP 65 Hi/1A
130BT307
Krok 2. W’pisa(: dane z tabliczki znamionowej silnika w tej liscie 1. Moc silnika [KW] par. 1-20
parametrow. lub Moc silnika [KM] par. 1-21
Aby otworzy¢ te liste nalezy nacisnaé przycisk [QUICK MENU] i wybraé 2. | Napiecie silnika par. 1-22
Konfiguracja skrécona Q2. 3. | Czestotliwo$¢ silnika par. 1-23
4. |Prad silnika par. 1-24
5. |Znamionowa predkos¢ silnika | par. 1-25

Krok 3. Uruchomi¢ Automatyczne dopasowanie do silnika (AMA)
Przeprowadzenie AMA zapewni optymalizacje dziatania. Funkcja AMA mierzy wartosci parametrow odpowiednich dla schematu za-
stepczego silnika.
1. Podtaczy¢ zacisk 37 do zacisku 12 (jezeli zacisk 37 jest dostepny).

2. Podiaczy¢ zacisk 27 do zacisku 12 lub nastawi¢ par.5-12 na pozycje ,Brak dziatania” (par. 5-12 [0])
3. Wiaczy¢ AMA par. 1-29.

4. Wybrac petne lub ograniczone AMA. W przypadku, gdy zainstalowany jest filtr fal sinusoidalnych, uruchomic jedynie ograniczone AMA lub usuna¢
go w trakcie procedury AMA.

5. Nacisna¢ przycisk [OK]. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,Naci$nij [Hand on], aby rozpoczac”.
6. Nacisna¢ przycisk [Hand on]. Pasek postepu wskazuje czy AMA jest w toku.

Zatrzymanie AMA podczas pracy
1. Nacisna¢ przycisk [OFF] - przetwornica czestotliwosci przechodzi w tryb alarmowy, a na wyswietlaczu pojawia sie komunikat, ze AMA zostato

zakonczone przez uzytkownika.
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AMA zakonczyto sie powodzeniem
1. Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,Nacisnij [OK], aby zakonczy¢é AMA”.
2. Nacisngc przycisk [OK], aby opusci¢ stan AMA.
AMA zakonczyto sie niepowodzeniem
1. Przetwornica czestotliwo$ci przechodzi w tryb alarmowy. Opis alarmu znajduje sie w sekcji <style="italic">Ostrzezenia i alarmy.
2. ,Zgtaszana warto$¢” w [Alarm Log] pokazuje ostatnig sekwencje pomiarowg, wykonang przez AMA, zanim przetwornica czestotliwosci przeszta

w tryb alarmowy. Ten numer razem z opisem alarmu bedzie pomocny podczas usuwania usterki. W razie kontaktu z serwisem firmy , nalezy
pamieta¢, aby podac¢ ten numer i opis alarmu.

Uwaga

Nieudane AMA jest czesto spowodowane przez niepoprawne wprowadzenie danych znajdujacych sie na tabliczce znamionowej silnika
lub zbyt duza rdznice pomiedzy wielkoscig mocy silnika a wielkoécig mocy przetwornicy czestotliwosci.

Krok 4. Ustawi¢ ograniczenie predkosci i czas rozpedzania/za-
trzymania.

Minimalna wartoé¢ zadana | par. 3-02
Maksymalna wartos¢ zadana | par. 3-03

Tabela 3.3: Ustawi¢ zadane ograniczenia predkosci i czasu rozpedzania/
zatrzymania.

Dolna granica predkosci sil- |par. 4-11 lub 4-12
nika

Gorna granica predkosci sil- | par. 4-13 lub 4-14
nika

Czas rozpedzania 1 [s] |par. 3-41

Czas zatrzymania 1 [s] |par. 3-42
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3.7 Zlacza dodatkowe

3.7.1 Sterowanie hamulcem mechanicznym

Przy podnoszeniu/opuszczaniu wymagana jest mozliwoé¢ sterowania hamulcem elektromechanicznym:
. Sterowanie hamulcem odbywa sie za pomocg dowolnego wyjscia przekaznikowego lub cyfrowego (zaciski 27 lub 29).

. Jesli przetwornica czestotliwosci nie moze 'obstuzy¢' silnika, na przyktad z powodu zbyt duzego obcigzenia, nalezy zamkna¢ wyjscie (bez napiecia).

. W zastosowaniach wykorzystujacych hamulec elektromechaniczny nalezy wybra¢ Sterowanie hamulcem mechanicznym [32] w par. 5-4*.

. Hamulec zostaje zwolniony, kiedy prad silnika przekracza warto$¢ zaprogramowang w par. 2-20.

D Hamulec jest zataczony, kiedy czestotliwos¢ wyjsciowa jest mniejsza od czestotliwosci ustawionej w par. 2-21 lub 2-22 pod warunkiem, ze
przetwornica czestotliwosci wykonuje polecenie stop.

Jesli przetwornica czestotliwosci znajduje sie w trybie alarmowym lub wystapito przepiecie, hamulec mechaniczny natychmiast zatacza sie.

3.7.2 Rownolegte taczenie silnikow

Przetwornica czestotliwosci potrafi sterowac kilkoma silnikami potaczo-

nymi réwnolegle. Catkowity pobdr pradu silnikdw nie moze przekraczaé

znamionowego pradu wyjéciowego Imn dla przetwornicy czestotliwosci. | |[Goea Il
=
[eYeYoYe] .
Uwaga
Instalacje z kablami potaczonymi w typowy sposob, jak
na ilustracji ponizej, sq zalecane jedynie przy krétkich =
dtugosciach kabli. 7
Uwaga
. T , . . aooo
Kiedy silniki sa potaczone réwnolegle, nie mozna ko- @}%’Sm
rzystac z parametru 1-29 Automatyczne dopasowanie Sgo0

silnika (AMA).

Uwaga 7i

Elektroniczny przekaznik termiczny (ETR) przetworni-

cy czestotliwosci nie moze petni¢ funkcji zabezpiecze-

nia silnika w przypadku silnikow indywidualnych w 5000
(o)
systemach z silnikami potaczonymi réwnolegle. Nalezy {0800

0000

zapewni¢ dodatkowe zabezpieczenie silnika, np. ter-
mistory w kazdym silniku lub indywidualne przekazniki

termiczne (wyfaczniki nie stanowigq odpowiedniej

ochrony).

1308A170.10

Jesli wielkos¢ silnikdw jest bardzo rézna, moga wystapic problemy przy rozruchu oraz przy niskich wartosciach predkosci obr./min., poniewaz stosunkowo
wysoka rezystancja omowa matych silnikow w stojanie wymaga wtedy wyZzszego napiecia.
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3.7.3 Zabezpieczenie termiczne silnika

Elektroniczny przekaznik termiczny w przetwornicy czestotliwosci otrzymat zatwierdzenie UL dla zabezpieczenia pojedynczego silnika, kiedy parametr 1-90
Zabezpieczenie termiczne silnika ustawiony jest na Wytgczenie ETR, a par. 1-24 Prad silnika, Imy ustawiony jest na prad znamionowy silnika (patrz
tabliczka znamionowa silnika).

W przypadku ochrony termicznej mozna takze wykorzystac opcje karty termistora MCB 112 PTC. Karta ta posiada $wiadectwo ATEX zapewniajace ochrone
silnikdw w niebezpiecznych obszarach, w strefie 1/21 oraz w strefie 2/22. Patrz Zalecenia projektowe, w ktérych znajdujq sie szczegdétowe informacje na
ten temat.
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4 Sposob programowania

4.1 Graficzny i numeryczny LCP

Najprostszym sposobem programowania przetwornicy czestotliwosci jest skorzystanie z graficznego lokalnego panelu sterowania ( 102). Przy uzywaniu
z numerycznego lokalnego panelu sterowania ( 101) nalezy korzystac z zalecen projektowych dla przetwornicy.

4.1.1 Spos6b programowania na graficznym

Nastepujace instrukcje dotyczg graficznego ( 102):

Panel sterowania zostal podzielony na cztery grupy funkcyjne:

1. Wyswietlacz graficzny z liniami statusu. 150BA018.15

2. Przyciski sterujace i lampki sygnalizacyjne - zmiana parametréw

i przefaczanie miedzy funkcjami wyswietlacza.

o ) o ) Status o a
3. Przyciski nawigacyjne i lampki sygnalizacyjne (diody LED). 1234rpm T04A  43.5H2 e

1 43,5.. b

4. Przyciski funkcyjne i lampki sygnalizacyjne (diody LED).

Wszystkie dane wyswietlane sg na wyswietlaczu graficznym , ktory moze
pokazywa¢ maksymalnie pie¢ pozycji danych operacyjnych, kiedy jest

wiaczony [Status]. Run OK [
— — — —
. - Quick Main Alarm
Linie wyswietlacza: 2 Status | | penu | | Menu Log

a. Linia statusu: Komunikaty statusu zawierajace ikony i grafike.

b. Linia 1-2: Dane operatora zawierajace dane zdefiniowane lub
wybrane przez uzytkownika. Naci$niecie przycisku [Status]
umozliwia dodanie jednej dodatkowej linii.

C. Linia statusu: Komunikaty statusu zawierajace tekst. 3
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4.1.2 Spos6b programowania na numerycznym lokalnym panelu sterowania

Nastepujace instrukcje dotycza numerycznego panelu ( 101):
130BA191.10

Panel sterowania zostal podzielony na cztery grupy funkcyjne:
1. Wyswietlacz numeryczny.

2. Przyciski sterujace i lampki sygnalizacyjne - zmiana parametréw

i przefaczanie miedzy funkcjami wyswietlacza. |_| __| _ ___| |___

3. Przyciski nawigacyjne i lampki sygnalizacyjne (diody LED). 1 ~

4. Przyciski funkcyjne i lampki sygnalizacyjne (diody LED).

Status Quick Main
2 Menu Setup Menu
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4.1.3 Wstepne uruchomienie przy oddaniu do eksploatacji

Najprostszym sposobem przeprowadzenia wstepnego uruchomienia jest skorzystanie z przycisku szybkiego menu i postepowanie zgodnie z procedurg
skrdoconej konfiguracji, uzywajac do tego LCP 102 (czytac tabliczke od lewej do prawej). Przyktad ten dotyczy wszystkich zastosowan z otwartq petlg:

Nacisna¢

Q2 Szybkie Menu

Quick
Menu \
0-01 Jezyk Ustaw jezyk

1-20 Moc silnika ‘ Ustawi¢ moc silnika korzystajac z tabliczki znamionowej
1-22 Napiecie silnika ‘ Ustawi¢ napiecie korzystajac z tabliczki znamionowej

l
—~
=
—~
=

1-23 Czestotliwos¢ silnika Ustawic¢ czestotliwos¢ korzystajac z tabliczki znamionowej
a N
1-24 Prad silnika @ Ustawi¢ prad korzystajac z tabliczki znamionowej
1-25 Znamionowa predko$¢ obrotowa sil- 7\ Ustawi¢ predkos¢ w obr./min korzystajac z tabliczki znamiono-
nika wej
7~ \\ Jezeli ustawienia domysine zacisku to Wybieg silnika, odwr.
5-12 Wejscie cyfrowe zacisku 27 @ mozliwa jest zmiana tego ustawienia na Brak funkcji. Wowczas,
dla pracy AMA, nie jest wymagane potaczenie z zaciskiem 27
L 7\ Ustawi¢ zadana funkcje AMA. Zalecane jest umozliwienie kom-
1-29 Automatyczne dopasowanie silnika
pletnego AMA
VR
3-02 Minimalna warto$¢ zadana @ Ustawi¢ minimalng predkos¢ watu silnika
~~\

3-03 Maksymalna wartos¢ zadana Ustawi¢ maksymalng predkos$¢ watu silnika

) Ustawic czas rozpedzania odnosnie do predkosci silnika syn-
3-41 Czas rozpedzania 1

chronicznego, ns

o Ustawic czas zwalniania odnosnie do predkosci silnika synchro-
3-42 Czas zwalniania 1 .
nicznego, ns

HDHEHEE EEH G

3-13 Pochodzenie wartosci zadanej Ustaw pochodzenie gdzie warto$¢ zadana musi dziata¢
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4.2 Konfiguracja skrocona

0-01 Jezyk

Opcja:

[or*
(1]

[2]

[3]

[4]

[5]

[6]

[7]

[10]
[20]
[22]
[27]
[28]
[36]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[49]
[50]
[51]

Angielski
Niemiecki
Francuski
Duriski
Hiszpanski
Wioski
Szwedzki
Holenderski
Chinski
Firiski
Angielski USA
Grecki
Portugalski
Stowenski
Koreanski
Japonski
Turecki
Tradycyjny chifski
Butgarski
Serbski
Rumunski
Wegierski
Czeski
Polski
Rosyjski
Tajski

Bahasa indonezyjski

1-20 Moc silnika

Zastosowanie:

Definiuje jezyk, jaki bedzie pojawiat sie na wyswietlaczu.

Przetwornica czestotliwosci jest dostepna z 4 réznymi pakietami jezykowymi. Angielski i niemiecki
znajduje sie w kazdym pakiecie. Niemozliwe jest usuniecie lub manipulowanie jezykiem angielskim.

Czes¢ pakietow jezykowych 1 - 4
Cze$¢ pakietdw jezykowych 1 - 4
Czes¢ Pakietu jezykowego 1
Czes$¢ pakietu jezykowego 1
CzesSc¢ pakietu jezykowego 1
Cze$¢ pakietu jezykowego 1
Czes¢ pakietu jezykowego 1
Czes$¢ pakietu jezykowego 1
Pakiet jezykowy 2

Czes¢ pakietu jezykowego 1
Czesc¢ Pakietu jezykowego 4
Cze$¢ pakietu jezykowego 4
Czes¢ pakietu jezykowego 4
Czes$¢ Pakietu jezykowego 3
Czes¢ pakietu jezykowego 2
Czes$¢ pakietu jezykowego 2
Czes¢ pakietu jezykowego 4
Czes$¢ pakietu jezykowego 2
Czes¢ pakietu jezykowego 3
Czes¢ pakietu jezykowego 3
Czes$c¢ pakietu jezykowego 3
Czes$¢ pakietu jezykowego 3
Czes¢ pakietu jezykowego 3
Cze$¢ pakietu jezykowego 4
Czes¢ pakietu jezykowego 3
Czes$¢ pakietu jezykowego 2
Czes¢ pakietu jezykowego 2

Zakres:

Powigzane
z  rozmia-
rem*

44

[0,09 - 1200 kW]

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ znamionowa moc silnika w kW zgodnie z tabliczka znamionowg silnika. Warto$¢ do-
myslna odpowiada znamionowej wydajnosci urzadzenia.

Parametru tego nie mozna regulowac podczas pracy silnika. Parametr ten jest wyswietlany na LCP,
jesli par. 0-03 jest ustawiony na Miedzynarodowe [0].

Uwaga
Dwie wielkosci w dét, jedna wielko$¢ w gore od nominalnego ustawienia VLT.
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1-23 Czestotliwosc silnika

Opcja: Zastosowanie:
Min. — Maks. czestotliwo$¢ silnika: 20 - 1000 Hz.
Wybra¢ wartos$¢ czestotliwosci silnika dla danych tabliczki znamionowej silnika. Jesli wybrano war-
tos¢ inng niz 50 Hz lub 60 Hz, konieczne jest dostosowanie niezaleznych ustawien obcigzenia w par.
1-50 do 1-53. Dla pracy silnikéw 87 Hz z 230/400 V, ustawi¢ dane tabliczki znamionowej dla 230 V/
50 Hz. Dopasowac par. 4-13 Ograniczenie wysokiej predkosci silnikai par. 3-03 Maksymalna wartosc
zadana do zastosowania 87 Hz.
[50] * 50 Hz, gdy parametr 0-03 = miedzy-
narodowy
[60] 60 Hz, gdy parametr 0-03 = Stany
Zjednoczone

1-24 Prad silnika

Zakres: Zastosowanie:

Powigzane [0,1 - 10000 A] Wprowadzi¢ znamionowg warto$¢ pradu silnika w kW zgodnie z tabliczkg znamionowa silnika. Te
z  rozmia- dane wykorzystywane sg do obliczania momentu, termicznego zabezpieczenia silnika, itp.

rem*

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

1-25 Znamionowa predkos¢ silnika

Zakres: Zastosowanie:

Powigzane  [100 — 60.000 obr./min.] Wprowadzi¢ znamionowg wartos$¢ predkosci silnika w kW z tabliczki znamionowej silnika. Dane wy-
Z  rozmia- korzystywane sg do obliczania kompensacji silnika.

rem*

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.
5-12 Wejscie cyfrowe zacisku 27
Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu wejs¢ cyfrowych.

Brak dziatania [0]
Zeruj [1]
Wybieg silnika, odwrécony [2]
Wybieg silnika i reset, odwrécony [3]
Szybkie zatrzymanie, odwrdcone [4]
Hamowanie DC, odwrécony [5]
Stop, odwrécony [6]
zwalniania [8]
Start impulsowy [9]
Zmiana kierunku obrotéw [10]
Start ze zmiana kierunku obrotéw [11]
Aktywacja startu do przodu [12]
Aktywacja startu wstecz [13]
Jog — praca manewrowa [14]
Bit 0 zaprogramowanej wart. zad. [16]
Bit 1 zaprogramowanej wart. zad. [17]
Bit 2 zaprogramowanej wart. zad. [18]
Zatrza$nij warto$¢ zadang, [19]
Zatrzadnij wyjscie [20]
Zwiekszanie predkosci [21]
Zmniejszanie predkosci [22]
Bit 0 wyboru zestawu parametréw [23]
Bit 1 wyboru zestawu parametréw [24]
Doganianie [28]
Zwalnianie [29]
Wejscie impulsowe [32]
Bit 0 rozpedzania/zatrzymania [34]
Bit 1 rozpedzania/zatrzymania [35]
Btad zasilania, odwrdcony [36]
Wzrost PotCyfr [55]
Spadek PotCyfr [56]
Kasowanie PotCyfr [57]
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Zerowanie licznika A [62]
Zerowanie licznika B [65]

1-29 Automatyczne dopasowanie silnika (AMA)
Opcja: Zastosowanie:

Funkcja AMA optymalizuje dynamiczng prace silnika poprzez automatyczne optymalizowanie za-
awansowanych parametréw silnika (par. 1-30 do par.1-35), gdy silnik jest w stanie spoczynku.
Uruchomi¢ funkcje AMA, naciskajac przycisk [Hand on] po wybraniu [1] lub [2]. Patrz réwniez roz-
dziat Automatyczne dopasowanie silnika. Po wykonaniu zwyktej sekwencji, na wyswietlaczu ukaze
sie komunikat: ,Naci$nij [OK], aby zakoriczy¢ AMA”. Po nacisnieciu przycisku [OK], przetwornica
czestotliwosci jest gotowa do pracy.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

[0] * WYL.

[1] Aktywne petne AMA Przeprowadza AMA rezystancji stojana Rs, rezystancji wirnika Ry, reaktancji rozproszenia stojana
X1, reaktancji rozproszenia wirnika Xz i reaktancji gtéwnej Xn.
FC 301: Petne AMA nie zawiera pomiaréw X dla FC 301. W zamian za to warto$¢ Xi jest okreslana
przez bazy danych silnikdw. Par. 1-35 Reaktancja giowna (X») moze by¢ dostosowany do otrzymania
optymalnego osiggu poczatkowego.

[2] Aktywne ograniczone AMA Przeprowadza ograniczone AMA rezystancji stojana Rs tylko w systemie. Wybrac opcje, jesli filtr LC
jest uzywany pomiedzy przetwornicg czestotliwosci a silnikiem.

Uwaga:

. Aby mozliwie jak najlepiej dopasowac przetwornice czestotliwosci, nalezy uruchomi¢ AMA przy zimnym silniku.
. Nie mozna przeprowadzi¢ AMA w trakcie pracy silnika.

3 AMA nie mozna przeprowadzi¢ na magnesie statym silnikdw.

Uwaga
Wazne jest, aby prawidtowo ustawi¢ par. 1-2* ,Dane silnika”, poniewaz stanowig one cze$¢ algorytmu AMA. AMA musi zosta¢ prze-
prowadzone, aby osiggna¢ optymalng dynamiczng prace silnika. Moze to zajg¢ do 10 min., zaleznie od mocy znamionowej silnika.

Uwaga
Podczas AMA nalezy unika¢ generowania zewnetrznego momentu.

Uwaga
Jesli jedno z ustawien w par. 1-2* zostanie zmienione, par. od 1-30 do 1-39 ,Zaawansowane parametry silnika” powrdca do ustawien
domysinych.

3-02 Minimalna wartos$c zadana

Zakres: Zastosowanie:

0 Jednost- [-100000,000 - par. 3-03] Minimalna wartos¢ zadana to warto$¢ minimalna otrzymana poprzez zsumowanie wszystkich war-

ka* tosci zadanych. Minimaina wartos¢ zadana jest aktywna tylko, jesli w par. 3-00 ustawiono Min. —
Maks. [0].
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3-03 Maksymalna wartos¢ zadana

Zakres: Zastosowanie:

1500.000*%  [Par. 3-02 — 100000,000] Wprowadzi¢ maksymalng warto$¢ zadang. Maksymalna warto$¢ zadana jest najwyzsza otrzymywa-
p Y! q Cl Y| J JWyzszg otrzymy
ng wartoscig poprzez dodanie wszystkich wartosci zadanych.

Maksymalna wartos¢ zadana urzadzenia odpowiada:
. Wyborowi konfiguracji w par. 1-00 7ryb konfiguracyjny: dla Petla zamknieta predkosci[1],
obr/min; dla Moment [2], Nm.

. Jednostce wybranej w par. 3-01 Jednostka wartosci zadanej/sprzezenia.

3-41 Czas rozpedzania 1

Zakres: Zastosowanie:

Powigzane [0,01 - 3600,00 s] Wprowadzi¢ czas rozpedzania, tzn. czas przyspieszania od 0 obr/min do predkosci silnika synchro-
z  rozmia- nicznego ns. Wybrac czas przyspieszania, ktdrego prad wyjéciowy nie przekracza ograniczenia pradu
rem w par. 4-18 podczas przyspieszania. Wartos¢ 0,00 odpowiada 0,01 s w trybie predkosci. Patrz czas

zatrzymania w par. 3-42.

par 3 a1 - tprzys'[s] an[obr./min.]
: - A war. za. [obr./min.]

3-42 Czas zatrzymania 1

Zakres: Zastosowanie:

Powigzane [0,01 - 3600,00 s] Wprowadzi¢ czas zwalniania np.: czas zmniejszania predkosci od predkosci znamionowej silnika
z  rozmia- synchronicznego ns do 0 obr/min. Wybra¢ czas zwalniania taki, podczas ktérego wzrasta przepiecie
rem w falowniku z powodu dziatania regeneracyjnego silnika i taki, w ktérym generowany prad nie prze-

kracza ograniczenia pradu ustawionego w par.4-18. Wartos¢ 0,00 odpowiada 0,01 s w trybie
predkosci. Patrz czas rozpedzania w par. 3-41.

t [s] x n_[obr./min.]
Par.3 - a2 = 202 s

A war. za. [ obr./min.]
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4.3 Listy parametrow

Zmiany podczas pra

PRAWDA" oznacza, ze parametr mozna zmieni¢ podczas pracy przetwornicy czestotliwosci, a ,FALSZ” - ze przed wprowadzeniem zmian nalezy ja za-
trzymac.

4 zestawy parametréw

'Zestaw wszystkich parametréw': parametry mozna ustawic¢ indywidualnie w kazdym z czterech zestawow, tj. jeden parametr moze przyjac cztery rézne
wartosci danych.

’Konfiguracja 1": warto$¢ danych bedzie taka sama we wszystkich zestawach parametréw.

Indeks konwersji
Ta liczba odnosi sie do wartosci wspdtczynnika konwersji, uzywanego podczas zapisu lub odczytu za pomoca przetwornicy czestotliwosci.

Indeks konwer- | 100 ‘ 67 6 5 ‘ 4 ‘ 3 2 ‘ 1 ‘ 0 ‘ -1 ‘ -2 ‘ -3 ‘ -4 ‘ -5 ‘ -6
sji
Wspétczynnik ‘ 1 ‘ 1/60 ‘ 1000000 ‘ 100000 ‘ 10000 ‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0,1 ‘ 0,01 ‘ 0,001 ‘ 0,0001 ‘ 0,00001 ‘ 0,000001
konwersji
Typ danych Opis Typ
Liczba catkowita 8 Int8
3 Liczba catkowita 16 Int16
4 Liczba catkowita 32 Int32
5 Bez znaku 8 Uint8
6 Bez znaku 16 Uint16
7 Bez znaku 32 Uint32
9 Widoczny tancuch znakéw VisStr
33 Warto$¢ znormalizowana 2 baijty N2
35 Sekwencja bitéw 16 zmiennych Boole’a V2
54 Rznica czasu bez daty TimD

Dodatkowe informacje na temat typéw danych 33, 35 i 54 znajdujg sie W Zaleceniach projektowych.
Parametry przetwornicy czestotliwosci sg podzielone na rdzne grupy w celu utatwienia wyboru poprawnych parametréw do optymalizacji dziatania prze-
twornicy czestotliwosci.

0-xx Parametry pracy i dziatania wy$wietlacza dla podstawowych ustawien przetwornicy czestotliwosci

1-xx Parametry obciazenia i silnika zawierajg wszystkie parametry zwiazane z obcigzeniem i silnikiem

2-xx Parametry hamulca

3-xx Parametry wartosci zadanych i czasu rozpedzenia/zatrzymania zawierajg funkcje potencjometru cyfrowego

4-xx Ostrzezenia o ograniczeniach, ustawianie parametréw ograniczen i ostrzezen

5-xx Wejscia/wyjscia cyfrowe wraz z regulatorami przekaznika

6-xx Wejscia/wyjscia analogowe

7-xx Regulatory, ustawienia parametréw regulatoréw szybkosci i regulatoréw procesu

8-xx Parametry komunikacji i opcji, ustawiania FC RS485 i parametréw portu USB FC.

9-xx Parametry Profibus

10-xx Parametry DeviceNet i magistrali komunikacyjnej CAN

13-xx Parametry logicznego sterowania zdarzen
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14-xx Parametry funkgji specjalnych
15-xx Parametry zawierajace informacje na temat przetwornicy czestotliwosci
16-xx Parametry odczytéw danych
17-xx Parametry opcji enkodera

32-xx MCO 305 Parametry podstawowe

33-xx MCO 305 Parametry zaawansowane

34-xx MCO Parametry odczytu danych
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Zasilanie sieciowe (L1, L2, L3):

5 Ogolne warunki techniczne

5 0Ogolne warunki techniczne

Napiecie zasilania

200-240 V £10%

Napiecie zasilania

FC 301: 380-480 V / FC 302: 380-500 V +10%

Napiecie zasilania

FC 302: 525-690 V £10%

Czestotliwos¢ zasilania

50/60 Hz

Maks. tymczasowa asymetria miedzy fazami zasilania

3,0 % napiecia znamionowego zasilania

Rzeczywisty wspotczynnik mocy (A)

> 0,9 znamionowy przy obcigzeniu znamionowym

Wspdtczynnik przesuniecia fazowego (cos ¢)

bliski jedynki (> 0,98)

Przetaczanie na wejsciu zasilania L1, L2, L3 (zataczanie zasilania) < 7,5 kW

maks. 2 razy/min.

Przetaczanie na wejsciu zasilania L1, L2, L3 (zataczanie zasilania) 11-75 kW

maks. 1 raz/min.

Przetaczanie na wejsciu zasilania L1, L2, L3 (zataczanie zasilania) = 90 kW

maks. 1 raz/2 min.

Srodowisko zgodne z EN60664-1

kategoria przepie¢ I1I/stopien zanieczyszczenia 2

Urzadizenie mozna stosowac w obwodzie zdolnym dostarczac nie wiecej niz 100,000 amperdw wartosci skutecznej RMS, symetrycznie, 240/500/600/690

V maks.

Wyjscie silnika (U, V, W):

Napiecie wyjéciowe

0 -100% napiecia zasilania

Czestotliwos¢ wyjsciowa (0,25-75 kW)

FC 301: 0,2 - 1000 Hz / FC 302: 0 - 1000 Hz

Czestotliwos¢ wyjéciowa (90-560 kW)

0 - 800* Hz

Czestotliwos¢ wyjéciowa w trybie Flux (tylko FC 302)

0- 300 Hz

Przetaczanie na wyjsciu

Nieograniczone

Czasy rozpedzania/zatrzymania

0,01 - 3600 sek.

Zalezne od napiecia i mocy

Charakterystyki momentu:

Moment rozruchowy (moment staty)

maks. 160% przez 60 sec.”

Moment rozruchowy

maks. 180% do 0,5 s*

Moment przecigzenia (moment staty)

maks. 160% przez 60 sec.”

Moment rozruchowy (moment zmienny)

maks. 110% przez 60 sec.”

Moment przecigzenia (moment zmienny)

maks. 110% przez 60 sec.

*Procent dotyczy znamionowego momentu obrotowego.

Wejscia cyfrowe:

Programowalne wejscia cyfrowe

FC 301: 4 (5) / FC 302: 4 (6)

Numer zacisku

18, 19, 279, 299, 32, 33,

Logika PNP lub NPN
Poziom napigcia 0-24VDC
Poziom napiecia, logiczne ,0” PNP <5vDC
Poziom napiecia, logiczne ,1” PNP > 10V DC
Poziom napiecia, logiczne '0' NPN2) > 19V DC
Poziom napiecia, logiczne '1' NPN2) <14V DC
Napiecie maksymalne na wejsciu 28 V DC
Zakres czestotliwosci wyjsciowej 0- 110 kHz
(Cykl pracy) Min. szeroko$¢ impulsu 4,5 ms
Rezystancja wejéciowa, Ri okoto 4 kQ
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Bezpieczny stop zacisku 373) (Zacisk 37 pracuje tylko w logice PNP):

Dokumentacja techniczno ruchowa
VLT® AutomationDrive FC 300

Poziom napiecia 0-24VDC
Poziom napigcia, logiczne ,0” PNP <4V DC
Poziom napiecia, logiczne ,1” PNP >20V DC

Nominalny prad wejéciowy na 24 V

50 mA warto$¢ skuteczna pradu

Nominalny prad wejsciowy na 20 V

60 mA wartos¢ skuteczna pradu

Opor bierny pradu

400 nF

Wszystkie wejscia cyfrowe sq galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskow wysokiego napiecia.

1) Zaciski 27 i 29 moga byc rowniez zaprogramowane jako wyjscie.

2) Oprocz Zacisku 37 wejscia bezpiecznego stopu.

3) Zacisk 37 jest dostepny tylko w FC 302 i FC 301 A1 z Bezpiecznym Stopem. Mozna go wykorzystac tylko jako wejscie bezpieczny stop. Zacisk 37 jest

odpowiedni do instalacji kategorii 3, zgodnie z EN 954-1 (bezpieczny stop wedfug kategorii 0 EN 60204-1) zgodnie z wymogami Dyrektywy Maszynowej
Unii Europejskiej 98/37/WE. Zacisk 37 oraz funkcja Bezpieczny stop zostaty zaprojektowane zgodnie z norma EN 60204-1, EN 50178, EN 61800-2, EN
61800-3 | EN 954-1. Aby prawidfowo i bezpiecznie korzystac z funkcji Bezpieczny Stop, naleZy postepowac zgodnie z informacjami i instrukciami pod-

anymi w Zaleceniach Projektowych.
4) Tylko FC 302.

Wejécia analogowe:

Liczba wej$¢ analogowych

2

Numer zacisku

53, 54

Tryby Napiecie lub prad
Wybor trybu Przefacznik S201 i przefacznik S202
Tryb napiecia Przefacznik S201/przetacznik S202 = WYL. (U)

Poziom napiecia

FC 301: 0 do + 10/ FC 302: -10 do +10 V (skalowane)

Rezystancja wejsciowa, Ri

ok. 10 kQ

Napiecie maks.

+20V

Tryb pradu Przetacznik S201/przetacznik S202 = ZAk. (I)
Poziom pradu 0/4 do 20 mA (skalowany)
Rezystancja wejéciowa, Ri ok. 200 Q
Prad maks. 30 mA

Rozdzielczoé¢ dla wejs¢ analogowych

10 bit (znak +)

Doktadno$¢ wejs¢ analogowych

Maks. btad 0,5% w petnej skali

Szeroko$¢ pasma

FC 301: 20 Hz/ FC 302: 100 Hz

Wejscia analogowe sq galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskow wysokiego napiecia.

l_ Izolacja PELV

130BA117.10
+24v —
Stero-
18 |_ wanie
1
1
i
1
37 —
Izolacja )
funkcjonalna t
RS485 —

J

Wysokie
napiecie

MM ~--=TTTT =--=TITT

J
A 4

Zasilanie

Silnik

Magistrala DC

Wejécia impulsowe/enkodera:

Programowalne wejécia impulsowe/enkodera

21

Numer zacisku impulsowego/enkodera

299, 332) / 323), 33%)

Czestotliwo$¢ maks. na zaciskach 29, 32, 33

110 kHz (przeciwsobnie)

Czestotliwo$¢ maks. na zaciskach 29, 32, 33

5 kHz (otwarty kolektor)

Czestotliwo$¢ min. na zacisku 29, 32, 33 4 Hz
Poziom napiecia patrz rozdziat dot. wejécia cyfrowego
Napiecie maksymalne na wejsciu 28 V DC
Opdr wejsciowy, Ri okoto 4 kQ

Doktadnos¢ wejscia impulsowego (0,1 - 1 kHz)

Maks. btad: 0,1% w peinej skali
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Doktadno$¢ wejscia enkodera (1 -110 kHz) Maks. btad: 0,05% petnej skali

Wejscia impulsowe i enkodera (zaciski 29, 32, 33) sq galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskow wysokiego napiecia.
1) Tylko FC 302

2) Wejscia impulsowe to 29 i 33

3) Wejscia enkodera: 32 =Ai33 =8B

Wyjscie cyfrowe:

Programowalne wyjscia cyfrowe/impulsowe 2
Numer zacisku 27,29
Poziom napiecia przy wyjsciu cyfrowym/czestotliwosciowym 0-24V
Maks. prad wyjsciowy (ujscie lub zrodto) 40 mA
Maks. obcigzenie przy wyjsciu czestotliwosciowym 1 kQ
Maks. obcigzenie pojemnosciowe przy wyjsciu czestotliwosci 10 nF
Minimalna czestotliwo$¢ wyjsciowa przy wyjsciu czestotliwosciowym 0 Hz
Maksymalna czestotliwo$¢ wyjéciowa przy wyjsciu czestotliwosciowym 32 kHz
Doktadno$¢ wyjscia czestotliwosciowego Maks. btad: 0,1 % w petnej skali
Rozdzielczos¢ wyjsé czestotliwosciowych 12 bitdw

1) Zaciski 27 i 29 mozna zaprogramowac rowniez jako wejscia.
Wyjscie cyfrowe jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskow wysokiego napiecia.

Wyjscie analogowe:

Liczba programowalnych wyj$¢ analogowych 1
Numer zacisku 42
Zakres pradu przy wyjsciu analogowym 0/4 - 20 mA
Maks. obcigzenie GND — wyjscie analogowe 500 Q
Doktadno$¢ na wyjsciu analogowym Maks. btad: 0,5 % petnej skali
Rozdzielczo$¢ na wyjsciu analogowym 12 bitow

Wyjscie analogowe jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskow wysokiego napiecia.

Karta sterujaca, wyjscie 24 V DC:

Numer zacisku 12,13
Napiecie wyjsciowe 24V +1,-3V
Obcigzenie maks. FC 301: 130 mA / FC 302: 200 mA

Zasilanie 24 V DC jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV), lecz posiada ten sam potencjal, co wejscia i wyjscia analogowe i cyfrowe.

Karta sterujaca, wyjscie 10 V DC:

Numer zacisku 50
Napiecie wyjsciowe 10,5V £0,5V
Obcigzenie maks. 15 mA

Zasilanie 10 V DC jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskow wysokiego napiecia.

Karta sterujaca, komunikacja szeregowa RS 485:

Numer zacisku 68 (P, TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Numer zacisku 61 Masa dla zaciskéw 68 i 69

Obwod komunikacji szeregowej RS 485 jest funkcjonalnie oddzielony od pozostatych obwodow centralnych i galwanicznie izolowany od napiecia zasilania
(PELV).
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Karta sterujaca, komunikacja szeregowa USB:
Standard USB 1.1 (Petna predkosc)
Wtyczka USB Wtyczka ,urzadzenia” USB typ B

Potaczenie z komputerem wykonuje sie poprzez standardowy przewod USB taczacy komputer giowny z urzadzeniem.

Ziacze USB jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskow wysokiego napiecia.

Ziacze uziemienia USB nie jest galwanicznie izolowane od zabezpieczenia uziemienia. NaleZy uzywac izolowanego laptopa jako potaczenia PC do ztacza
USB na przetwornicy czestotliwosci,

Wyjscia przekaznikowe:

Programowalne wyjscia przekaznikowe FC 301 < 7,5 kW: 1/ FC 302 wszystkie kW: 2
Przekaznik 01 Numer zacisku 1-3 (rozwierne), 1-2 (zwierne)
Maks. obcigzenie zacisku (AC-1)!) na 1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny) (Obcigzenie oporowe) 240 VAC, 2 A
Maks. obcigzenie zacisku (AC-15)1) (Obcigzenie indukcyjne przy cosg 0,4) 240 VAC,0,2 A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-1)1) na 1-2 (zwierny), 1-3 (rozwierny) (Obcigzenie oporowe) 60 V DC, 1A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-13)%) (Obcigzenie indukcyjne) 24V DC, 0,1A
Przekaznik 02 (tylko w FC 302) Numer zacisku 4-6 (rozwierne), 4-5 (zwierne)
Maks. obcigzenie zacisku (AC-1)V na 4-5 (zwierny) (Obciazenie oporowe)?)3) 400V AC,2A
Maks. obcigzenie zacisku (AC-15)1) na 4-5 (zwierny) (Obcigzenie indukcyjne przy cos® 0,4) 240V AC,0,2A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-1)V) na 4-5 (zwierny) (Obciazenie oporowe) 80VDC 2A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-13)Y) na 4-5 (zwierny) (Obcigzenie indukcyjne) 24V DC, 0,1A
Maks. obcigzenie zacisku (AC-1)V na 4-6 (rozwierny) (Obcigzenie oporowe) 240 VAC, 2 A
Maks. obcigzenie zacisku (AC-15)Y) na 4-6 (rozwierny) (Obcigzenie indukcyjne przy cose 0,4) 240 V AC, 0,2A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-1)V) na 4-6 (rozwierny) (Obcigzenie oporowe) 50VDC 2A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-13)Y) na 4-6 (rozwierny) (Obcigzenie oporowe) 24V DC, 0,1A
Obcigzenie min. zacisku na 1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny), 4-6 (rozwierny), 4-5 (zwierny) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
Srodowisko zgodne z EN 60664-1 kategoria przepie¢ I11/stopien zanieczyszczenia 2

1) Czesc 415 IEC 60947

Styki przekaZnikowe sg galwanicznie izolowane od reszty obwodu przez wzmocniong izolacje (PELV).
2) Kategoria przepiec IT

3) Zastosowania UL 300 V AC 2A

Dtugosci kabli i przekréj poprzeczny dla przewoddw sterowniczych*:

Maks. dtugo$¢ kabla silnika, ekranowany FC 301: 50 m / FC 301 (obudowa A1): 25 m/ FC 302: 150 m
Maks. dtugosc kabla silnika, nieekranowany FC 301: 75 m / FC 301 (obudowa A1): 50 m/ FC 302: 300 m
Maksymalny przekrdj poprzeczny przewodu elastycznego/sztywnego bez koncowej ostony izolujacej podtaczonego do zaciskéw ste-

rowania 1,5 mm%/16 AWG
Maksymalny przekrdj poprzeczny przewodu elastycznego z koncowa ostong izolujacg podtaczonego do zaciskdw sterowania 1 mm?/18 AWG
Maksymalny przekrdj poprzeczny przewodu elastycznego z koricowa, ostong izolujaca z kotnierzem podtaczonego do zaciskdw stero-

wania 0,5 mm2/20 AWG
Minimalny przekréj poprzeczny zaciskdéw sterowania 0,25 mm?/ 24 AWG

*Kable zasilania - patrz tabele w czesci "Dane elektryczne” w Zaleceniach Projektowych
Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w rozdziale Dane elektryczne w zaleceniach projektowych FC 300, MG.33.BX.YY.

Wydajnosc¢ karty sterujacej:
Odstep skanowania FC 301: 5 ms / FC 302: 1 ms
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Charakterystyki sterowania:

Rozdzielczo$¢ czestotliwosci wyjéciowej przy 0 - 1000 Hz +/- 0,003 Hz
Doktadno$¢ powtarzania dla Doktadnego startu/stopu (zaciski 18, 19) <+ 0,1 ms
Czas reakgji systemu (zaciski 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Zakres regulacji predkosci (petla otwarta) 1:100 predkosci synchronicznej
Zakres regulacji predkosci (petla zamknieta) 1:1000 predkosci synchronicznej
Doktadnos¢ predkosci (petla otwarta) 30 — 4000 obr./min.: btad +8 obr./min.
Doktadno$¢ predkosci (petla zamknieta), zalezna od rozdzielczosci urzadzenia sprzezenia zwrotnego 0 - 6000 obr./min.: btad +£0,15 obr./min.:

Wszystkie charakterystyki sterowania opieraja sie na 4-biegunowym silniku asynchronicznym

Zabezpieczenia i funkcje:

. Elektroniczne termiczne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.

. Monitorowanie temperatury radiatora gwarantuje, ze przetwornica czestotliwosci wytaczy sie, jesli temperatura osiagnie okreslony poziom.
Przegrzanie nie moze zostaé zresetowane, dopdki temperatura radiatora nie spadnie ponizej wartosci podanej w tabelach w dalszej czesci
dokumentu (Uwaga — wskazane temperatury moga rozni¢ sie w przypadku réznych wielkosci mocy, obuddw, itd.).

. Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed zwarciami na zaciskach silnika U, V, W.
. W razie zaniku fazy zasilania, przetwornica czestotliwosci wylacza sie lub generuje ostrzezenie (w zaleznosci od przecigzenia).

. Monitorowanie napiecia obwodu posredniego gwarantuje, ze przetwornica czestotliwosci wytaczy sie, jesli to napiecie bedzie zbyt niskie lub zbyt
wysokie.
. Przetwornica czestotliwosci stale sprawdza poziom krytyczny wewnetrznej temperatury, chwilowe obcigzenie, wysokie napiecie na obwodzie

posrednim oraz przy niskiej predkosci silnika. W odpowiedzi na wystapienie poziomu krytycznego, przetwornica czestotliwosci moze dostosowac
czestotliwos¢ kluczowania oraz/ lub zmieni¢ schemat kluczowania, aby zapewni¢ poprawne dziatanie przetwornicy.

Otoczenie:

Ochrona IP 209/ Typ 1, IP 212/ Typ 1, IP 55/ Typ 12, IP 66
Test drgan 1,049
Maks. wilgotno$¢ wzgledna 5% - 95% (IEC 721-3-3; Klasa 3K3 (niekondensujaca) podczas pracy
Srodowisko agresywne (IEC 60068-2-43) klasa H25
Temperatura otoczenia®) Maks. 50 °C ($rednie 24h maksimum 45 °C)

1) Tylko dla = 3,7 kW (200 - 240 V), < 7,5 kW (400 - 480/ 500 V)
2) Jako zestaw obudowy dla < 3,7 kW (200 - 240 V), < 7,5 kW (400 - 480/ 500 V)
Obnizanie wartosci znamionowych w wysokiej temperaturze otoczenia — patrz warunki specjialne w Zaleceniach Projektowych

Minimalna temperatura otoczenia podczas pracy przemystowej 0°C
Minimalna temperatura otoczenia przy zredukowanej wydajnosci -10°C
Temperatura podczas magazynowania/transportu -25 - +65/70 °C
Maksymalna wysoko$¢ nad poziomem morza bez obnizania parametréw znamionowych 1000 m

Obnizanie parametrow znamionowych na duzej wysokosci — patrz warunki specjalne w Zaleceniach Projektowych

Normy kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC), Emisja EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Normy kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC), Odporno$¢ EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Patrz sekcja dotyczgca warunkow specjalnych w Zaleceniach Projektowych

MG.33.AB.49 - VLT to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss

81



Dokumentacja techniczno ruchowa
6 Usuwanie usterek M VLT® AutomationDrive FC 300

82 MG.33.AB.49 - VLT to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dokumentacja techniczno ruchowa
VLT® AutomationDrive FC 300 M 6 Usuwanie usterek
6 Usuwanie usterek

6.1.1 Ostrzezenia/Komunikaty alarmowe
Ostrzezenie lub alarm sg sygnalizowane przez odpowiednig diode LED z przodu przetwornicy czestotliwosci i wskazywane przez kod na wyswietlaczu.

Ostrzezenie pozostaje aktywne do czasu usuniecia jego przyczyny. W pewnych sytuacjach silnik moze nadal pracowac¢. Komunikaty ostrzegawcze mogg
by¢ krytyczne, lecz nie musi tak by¢ w kazdej sytuaciji.

W przypadku alarmu, przetwornica czestotliwosci zatrzyma sie. Po usunieciu przyczyny alarmy muszg zostac zresetowane, aby ponownie uruchomic
urzadzenie.

Mozna to przeprowadzi¢ na trzy sposoby:
1. Poprzez uzycie przycisku sterujacego [RESET] na panelu sterujacym LCP.

2. Poprzez wejscie cyfrowe z funkcja ,Reset”.

3. Poprzez port komunikacji szeregowej/opcjonalnie przez magistrale komunikacyjna.

Uwaga
Po recznym zresetowaniu poprzez uzycie przycisku [RESET] na panelu LCP, nalezy wcisngé przycisk [AUTO ON] w celu ponownego
uruchomienia silnika.

W przypadku braku mozliwosci zresetowania alarmu, przyczyna takiego stanu moze by¢ fakt, ze przyczyna alarmu nie zostata usunieta lub, ze alarm jest
wylaczony z blokada (patrz takze tabela na nastepnej stronie).

Alarmy wyfaczone z blokada proponuja dodatkowe zabezpieczenie, oznaczajace, ze zasilanie musi zosta¢ wytgczone przed zresetowaniem alarmu. Po jej
ponownym wiaczeniu, przetwornica czestotliwosci nie jest juz zablokowana i moze zosta¢ zresetowana w sposdb opisany powyzej pod warunkiem, ze
przyczyna alarmu zostata usuniegta.

Alarmy, ktdre nie s wytgczone z blokada moga by¢ réwniez zresetowane przy uzyciu funkcji automatycznego resetu w parametrach 14-20 (Ostrzezenie:
mozliwe jest automatyczne wzbudzenie!)

Jesli ostrzezenie i alarm s oznaczone kodem w tabeli na nastepnej stronie, oznacza to, ze albo ostrzezenie pojawia sie przed alarmem lub ze uzytkownik
moze okresli¢ czy wyswietlane sg ostrzezenie czy alarm, w przypadku danego btedu.

Jest to mozliwe np. dla parametru 1-90 Zabezp. termiczne silnika Po alarmie lub wytaczeniu wybieg silnika bedzie trwat nadal, a alarm oraz ostrzezenie
beda pulsowac na przetwornicy czestotliwosci. Po usunieciu przyczyny, sygnalizowany jest jedynie alarm do czasu, gdy przetwornica czestotliwosci zos-
tanie zresetowana.
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=2
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Opis Ostrzeze- Alarm/Wytacze- Alarm/Wyltaczenie z Wartos¢ zadana
nie nie blokada parametru

Niskie 10 V X
Btad napiecia na zerze X) (X) 6-01
Brak silnika X) 1-80
Zanik fazy zasilania (X) (X) 14-12
Wysokie napiecie obwodu DC
Niskie napiecie obwodu DC
Przepiecie DC
Napiecie obwodu DC ponizej dopuszczalnego
Przecigzenie falownika
10 Przekroczenie temperatury ETR silnika
11 Przekroczenie temperatury termistora silnika
12 Ograniczenie momentu obrotowego
13 Przetezenie
14 Btad uziemienia
15 Niekompatybilny sprzet
16 Zwarcie
17 Time-out stowa sterowania
22 Zwol. mech. Hamulec
23 Btad wentylatora wewnetrznego
24 Bfad wentylatora zewnetrznego
25 Zwarcie rezystora hamowania
26 Ograniczenie mocy rezystora hamowania
27 Zwarcie przerywacza hamulca
28 Kontrola hamulca
29 Temp. radiatora
30 Brak fazy U silnika X)
31 Brak fazy V silnika X)
32 Brak fazy W silnika X)
33 Btad ukfadu wstepnego tadowania w fazie roz-

ruchu
34 Btad magistrali komunikacyjnej X
36 Awaria zasilania gtéwnego X
38 Bfad wewnetrzny
39 Czujnik radiatora
40 Przecigzenie wyjscia cyfrowego zacisku 27 (X) 5
41 Przecigzenie wyjscia cyfrowego zacisku 29 X) 5-
42 Przecigzenie wyjscia cyfrowego na X30/6 (X) 5-3
42 Przecigzenie wyjscia cyfrowego na X30/7 X) 5-3

OLONOUTPA,WN =
—~
>
N7

o)
XX XX X X X X X X
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X) 4-58
X) 4-58
X) 4-58

~ L
X XX X X X X
N N N ~—

X X X X

46 Zasilanie karty mocy X X

47 Niskie zasilanie 24 V X
48 Niskie zasilanie 1,8 V

49 Ograniczenie predkosci X
50 Kalibracja AMA nie powiodta sie

51 AMA sprawdz Unom i Inom

52 AMA niskie Inom

53 AMA silnik zbyt duzy

54 AMA silnik zbyt maty

55 Parametr AMA poza zakresem

56 AMA przerwane przez uzytkownika

57 Time-out AMA

58 Btad wewnetrzny AMA X
59 Ograniczenie pradu X

X X

XX X X X X X X X

Tabela 6.1: Lista kodoéw alarmow/ostrzezen
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Nr Opis Ostrzeze- Alarm/Wytacze- Alarm/Wytaczenie z Wartos¢ zadana
nie nie blokada parametru

61 Bfad wyszukiwania X) X) 4-30
62 Maksymalne ograniczenie czestotliwosci wyj- X

Sciowej
63 Staby hamulec mechaniczny X) 2-20
64 Ograniczenie napiecia
65 Przegrzanie pulpitu sterowniczego X X X
66 Niska temperatura radiatora X
67 Konfiguracja opcji ulegta zmianie X
68 Bezpieczny stop X) x)n 5-19
69 Temperatura karty zasilajacej X X
70 Nieprawidtowa konfiguracja FC X
71 Bezpieczny stop PTC 1 X X1 5-19
72 Niebezpieczna awaria xH 5-19
73 Automatyczne ponowne uruchomienie po bez-

piecznym zatrzymaniu
77 Tryb zredukowanej mocy X 14-59
79 Nieprawidtowa konfig. PS X X
80 Przetwornica czestotliwosci sprowadzona do X

wartosci domysinej
81 Uszkodzenie CSIV
82 Btad parametru CSIV
85 Btad Profibus/Profisafe
90 Utrata sygnatu enkodera (X) (X) 17-61
91 Btedne ustawienia wejscia analogowego 54 X S202
100- Patrz Dokumentacja techniczno-ruchowa dla
199  MCO 305
243  Hamulec IGBT X X
244  Temp. radiatora X X X
245  Czujnik radiatora X X
246  Zasilanie karty mocy X X
247  Temp. karty mocy X X
248  Nieprawidtowa konfig. PS X X
250 Nowa czes¢ zapasowa X 14-23
251  Nowy rodzaj kodu X X

Tabela 6.2: Lista kodéw alarmoéw/ostrzezen

(X) Zalezne od parametru

1) Nie mozna wykona¢ automatycznego resetu poprzez par. 14-20
Wytaczenie awaryjne to dziatanie, podczas ktérego wystapit alarm. Wy-
taczenie awaryjne spowoduje wybieg silnika i mozna je zresetowac na-
ciskajac przycisk resetu lub wykorzystujac wejscie cyfrowe (par. 5-1*
[1]). Zdarzenie powodujace witaczenie alarmu nie moze spowodowac
uszkodzenia przetwornicy czestotliwosci lub wytworzenia sie niebezpiecz-
nych warunkéw pracy. Wytaczenie awaryjne z blokada to dziatanie, pod-
czas ktérego wystapit alarm i ktére moze spowodowaé uszkodzenie
przetwornicy czestotliwosci i podtaczonych do niej elementéw. Wylacze-
nie awaryjne z blokadq mozna zresetowac tylko przez wytaczenie i po-

nowne wiaczenie zasilania.

Wikazanie diody
Ostrzezenie z6tta
Alarm czerwona pulsujaca
Wytaczenie z blokadg z0Hta i czerwona
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Stowo alarmowe rozszerzone stowo statusowe
Bit Hex Dec Stowo alarmowe Stowo alarmowe Stowo ostrzezenia Slowo os- Rozszerzone
2 trzezenia stowo statusowe
2
0 00000001 1 Kontrola hamulca ~ Wytaczenie serwi- Kontrola hamulca Rozpedz./zwaln.
sowe, odczyt/zapis
1 00000002 2 Temperatura karty Wytaczenie serwi- Temperatura karty mocy AMA pracuje
mocy sowe, (zarezerwo-
wane)
2 00000004 4 Btad uziemienia Wytaczenie serwi- Btad uziemienia Start CW/CCW
sowe, kod typu/
cze$¢ zamienna
3 00000008 8 Temp. karty ster.  Wylaczenie serwi- Temp. karty ster. Zwalnianie
sowe, (zarezerwo-
wane)
4 00000010 16 Sterowanie ster. TO Wylaczenie serwi- Sterowanie ster. TO Doganianie
sowe, (zarezerwo-
wane)
5 00000020 32 Przetezenie Przetezenie Wysokie sprzez. zwr.
6 00000040 64 Ograniczenie mo- Ograniczenie momentu Niskie sprzez. zwr.
mentu
7 00000080 128 Przeg. term. silnika Przeg. term. silnika Prad wyjsciowy duzy
8 00000100 256 Przegrz. ETR silnika Przegrz. ETR silnika Prad wyjsciowy maty
9 00000200 512 Przecigzenie inwer- Przecigzenie inwertora Czest. wyjsciowa wy-
tora soka
10 00000400 1024 Napiecie w obw. DC Napiecie w obw. DC poni- Czest. wyjsciowa ni-
ponizej dopuszcz. zej dopuszcz. ska
11 00000800 2048 Przepiecie w obw. Przepiecie w obw. DC Kontrola hamulca OK
DC
12 00001000 4096 Zwarcie Niskie napiecie w obw. DC Hamowanie maks
13 00002000 8192 Btad uktadu wstep- Wysokie napiecie w obw. Hamowanie
nego fadowania w DC
fazie rozruchu
14 00004000 16384 Utrata fazy zas. Utrata fazy zas. Przekroczenie zakresu
predkosci
15 00008000 32768 AMA niepomysine Brak silnika OVC aktywny
16 00010000 65536 Btad napiegcia na ze- Btad napiecia na zerze Hamulec AC
rze
17 00020000 131072 Btad wewnetrzny  Bfad KTY Niskie napiecie 10V Ostrzezenie Blokada czasowa has-
KTY fa
18 00040000 262144 Przecigzenie hamul- Btad wentylatora  Przecigzenie hamulca Ostrzezenie Ochrona hastem
ca wentylatora
19 00080000 524288 Zanik fazy U Blad ECB Rezystor hamulca Ostrzezenie
ECB
20 00100000 1048576 Zanik fazy V Hamulec IGBT
21 00200000 2097152 Zanik fazy W Ograniczenie predkosci
22 00400000 4194304 Btad magistrali kom. Btad magistrali kom. Nieuzywane
23 00800000 8388608 Niskie zasilanie 24 V Niskie zasilanie 24V Nieuzywane
24 01000000 16777216 Awaria zasilania Awaria zasilania Nieuzywane
25 02000000 33554432 Niskie zasilanie 1,8V Ograniczenie pradu Nieuzywane
26 04000000 67108864 Rezystor hamulca Niska temp. Nieuzywane
27 08000000 134217728  Hamulec IGBT Ograniczenie napigcia Nieuzywane
28 10000000 268435456 Zmiana opdji Utrata sygnatu enkodera Nieuzywane
29 20000000 536870912  Rozruch przetworni- Ograniczenie czest. wyjs. Nieuzywane
cy
30 40000000 1073741824  Bezpieczny Stop Bezpieczny Stop ~ Bezpieczny Stop (W68) Bezpieczny Nieuzywane
(A68) PTC 1 (A71) Stop PTC 1
(W71)
31 80000000 2147483648  Staby hamulec Niebezpieczna Rozszerzone stowo statu- Nieuzywane
mech. awaria (A72) sowe

Tabela 6.3: Opis stowa Alarmowego, stowa ostrzezenia i rozszerzonego stowa statusowego

Stowa alarmowe, stowa ostrzezenia i rozszerzone stowa statusowe moga by¢ odczytane poprzez magistrale szeregowg lub opcjonalnie magistrale komu-

nikacyjna w celu przeprowadzenia diagnozy. Patrz réwniez par. 16-90 — 16-94.

OSTRZEZENIE 1, 10 V — niski poziom:

Napiecie 10 V z zacisku 50 na kercie sterujacej jest ponizej 10 V.
Zmniejszy¢ obcigzenie zacisku 50, poniewaz zasilanie 10 V jest przecia-
zone. Maks. 15 mA lub minimum 590 Q.

OSTRZEZENIE/ALARM 2, biad Live zero:

Sygnat na zacisku 53 lub 54 nie przekracza 50% wartosci ustawionej w
par. odpowiednio 6-10, 6-12, 6-20 lub 6-22.

OSTRZEZENIE/ALARM 3, brak silnika:

Do wyjscia przetwornicy czestotliwosci nie podtaczono zadnego silnika.

OSTRZEZENIE/ALARM 4, utrata fazy zasilania:

Po stronie zasilania brakuje fazy lub tez asymetria napiecia zasilania jest
zbyt duza.

Ten komunikat pojawia sie réwniez w przypadku btedu prostownika wejs-
ciowego w przetwornicy czestotliwosci.

Sprawdzi¢ napiecie zasilania oraz prady zasilania w kierunku do prze-
twornicy czestotliwosci.

OSTRZEZENIE 5, Wysokie napiecie obwodu posredniego DC:
Napiecie obwodu posredniego (DC) jest wyzsze, niz ograniczenie prze-
piecia w uktadzie sterowania. Przetwornica czestotliwosci jest nadal ak-
tywna.
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OSTRZEZENIE 6, Niskie napiecie obwodu posredniego DC
Napiecie state na obwodzie posrednim (DC) spadto ponizej dopuszczal-
nego poziomu napiecia uktadu sterowania. Przetwornica czestotliwosci
jest nadal aktywna.

OSTRZEZENIE/ALARM 7, przepiecie na obwodzie DC:
Jesli napiecie obwodu posredniego przekracza ograniczenie, po pewnym
czasie przetwornica czestotliwosci wytaczy sie awaryjnie.

Mozliwe korekty:
Podtaczy¢ rezystor hamowania

Wydtuzy¢ czas rozpedzania/zatrzymania
Aktywowac funkcje w par. 2-10
Zwiekszy¢ par. 14-26

Alarm/Ograniczenia ostrzegawcze:
3x200- 3x380- 3x525-600
240V 500 V \'
[VDC] [VDC] [VDC]
Napiecie ponizej 185 373 532
dopuszczalnego
Ostrzezenie o ni- 205 410 585
skim napieciu
Ostrzezenie owy-  390/405 810/840 943/965
sokim napieciu
(bez/z hamul-
cem)
Przepiecie 410 855 975
Podane napiecia s napieciami na obwodzie posrednim
przetwornicy czestotliwosci z tolerancjg + 5 %. Odpowia-
dajace napiecie zasilania jest to napiecie obwodu posred-
niego (DC-link), podzielone przez 1,35.

OSTRZEZENIE/ALARM 8, napiecie ponizej dopuszczalnego na
obwodzie DC:

Jesli napiecie obwodu posredniego (DC) spadnie ponizej ograniczenia
“ostrzezenie o niskim napieciu” (patrz tabela powyzej), przetwornica
czestotliwosci sprawdza, czy podtaczono zasilanie rezerwowe 24 V.
Jezeli nie podfaczono zasilania rezerwowego 24 V, przetwornica czestot-
liwosci wytacza sie awaryjnie po okre$lonym czasie, zaleznym od urza-
dzenia.

Aby sprawdzi¢, czy napiecie zasilania pasuje do przetwornicy czestotli-
wosci, patrz Ogdine warunki techniczne.

OSTRZEZENIE/ALARM 9, przetezenie inwertera:

Przetwornica czestotliwosci wytaczy sie z powodu przecigzenia (zbyt duzy
prad przez zbyt diugi czas). Elektroniczne zabezpieczenie termiczne in-
wertora wysyfa ostrzezenie przy 98% i wytacza przetwornice awaryjnie
przy 100%, wysytajac alarm. Nie mozna zresetowaé przetwornicy czes-
totliwosci, jezeli licznik nie jest ponizej 90%.

Btad polega na tym, ze przetwornica czestotliwosci jest przecigzona o
ponad 100% przez zbyt dtugo.

OSTRZEZENIE/ALARM 10, przekroczenie temperatury silnika
ETR:

Wedtug systemu elektronicznej ochrony termicznej (ETR), silnik jest zbyt
goracy. Mozna zdecydowac, czy przetwornica czestotliwosci ma genero-
wac ostrzezenie czy alarm, kiedy licznik osiagnie 100% w par. 1-90. Blad
polega na tym, ze silnik jest zbyt dtugo przecigzony o wiecej niz 100%.
Nalezy sprawdzi¢, czy par. 1-24 silnika jest ustawiony prawidtowo.

Dacfiti

OSTRZEZENIE/ALARM 11, nadmierna temperatura termistora:

Termistor lub ztacze termistora jest odtaczone. Mozna zdecydowac, czy
przetwornica czestotliwosci ma generowac ostrzezenie czy alarm, kiedy
licznik osiggnie 100% w par. 1-90. Nalezy sprawdzi¢, czy termistor jest
poprawnie podtaczony miedzy zaciskiem 53 lub 54 (analogowe wejscie
napiecia) i zaciskiem 50 (zasilanie + 10 V), lub miedzy zaciskiem 18 lub
19 (tylko wejscie cyfrowe PNP) i zaciskiem 50.Jesli uzywany jest czujnik
KTY, nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ potaczenia miedzy zaciskami 54 i 55.

OSTRZEZENIE/ALARM 12, ograniczenie momentu obrotowego:
Moment jest wyzszy, niz warto$¢ w par. 4-16 (podczas pracy silnika) lub
moment jest wyzszy niz warto$¢ w par. 4-17 (podczas pracy generato-
rowej).

OSTRZEZENIE/ALARM 13, zbyt wysoka wartos¢ pradu:
Ograniczenie pradu szczytowego inwertora (ok. 200% pradu znamiono-
wego) jest przekroczone. Ostrzezenie trwa ok. 8-12 sekund, po czym
przetwornica czestotliwosci wytacza sie awaryijnie, generujac alarm. Wy-
faczy¢ przetwornice czestotliwosci i sprawdzi¢, czy mozna obrdcic wat
silnika i czy rozmiar silnika pasuje do przetwornicy czestotliwosci.

Jedli zostanie wybrane rozszerzone sterowanie hamulcem mechanicz-
nym, wyfaczenie mozna zresetowac z zewnatrz.

ALARM 14, btad doziemienia:
Wystepuja wytadowania z faz wyjéciowych do ziemi, albo w kablu po-
miedzy przetwornicq czestotliwosci i silnikiem, albo w samym silniku.

ALARM 15, niepelny sprzet:
Zamontowana opcja nie jest obstugiwana przez obecny pulpit sterowniczy
(sprzet lub oprogramowanie).

ALARM 16, zwarcie
W silniku lub na zaciskach silnika jest zwarcie.
Nalezy wylaczy¢ przetwornice czestotliwosci i usuna¢ zwarcie.

OSTRZEZENIE/ALARM 17, time-out slowa sterujacego:

Btad komunikacji z przetwornica, czestotliwosci.

Ostrzezenie to bedzie aktywne tylko wtedy, gdy par. 8-04 NIE jest usta-
wiony na OFF.

Jesli par. 8-04 jest ustawiony na Stopi Wytqczenie awaryjne, pojawi sie
ostrzezenie i przetwornica czestotliwosci zacznie hamowac az do wyta-
czenia awaryjnego, generujac alarm.

par. 8-03 Limit czasu stowa sterujgcego mozna ewentualnie zwiekszyc.

OSTRZEZENIE 23, blad wentylatora wewnetrznego:

Funkcja ostrzegawcza wentylatora jest funkcjg zapewniajaca dodatkowg
ochrone, ktdra sprawdza czy wentylator dziata / jest zamontowany. Funk-
cje ostrzegawcza wentylatora mozna wytaczy¢ w Monitoringu wentylato-
ra, par. 14-53,(ustawione na [0] Wytaczone).

OSTRZEZENIE 24, blad wentylatora zewnetrznego:

Funkcja ostrzegawcza wentylatora jest funkcjg zapewniajacq dodatkowa
ochrone, ktdra sprawdza czy wentylator dziata / jest zamontowany. Funk-
cje ostrzegawcza wentylatora mozna wytaczy¢ w Monitoringu wentylato-
ra, par. 14-53,(ustawione na [0] Wytaczone).

OSTRZEZENIE 25, zwarcie rezystora hamowania:

Rezystor hamulca jest monitorowany podczas pracy. Jesli pojawi sie w
nim zwarcie, funkcja hamowania zostanie wytaczona i pojawi sie ostrze-
Zenie. Przetwornica czestotliwosci nadal pracuje, ale bez funkcji hamo-
wania. Wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i wymieni¢ rezystor hamo-
wania (patrz par. 2-15 Kontrola hamulca).
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ALARM/OSTRZEZENIE 26, ograniczenie mocy rezystora hamo-
wania:

Moc przesytana do rezystora hamowania obliczona jest jako wartos$¢ pro-
centowa, jako wartosé¢ srednia z ostatnich 120 s, na podstawie wartosci
rezystancji rezystora hamowania (par. 2-11) i napiecia obwodu posred-
niego. Ostrzezenie jest aktywowane, kiedy rozproszona moc hamowania
przekracza 90%. Jesli w par. 2-13 wybrano Wytaczenie awaryjne [2],
przetwornica czestotliwosci wylacza sie i generuje ten alarm, kiedy roz-
proszona moc hamowania przekracza 100%.

ALARM/OSTRZEZENIE 27, blad przerywacza hamulca:
Tranzystor hamulca jest monitorowany podczas pracy i jesli wystapi na
nim zwarcie, funkcja hamowania wyfacza sie i pojawi sie ostrzezenie.
Przetwornica czestotliwosci nadal moze pracowac, lecz, poniewaz doszto
do zwarcia w tranzystorze hamulca, znaczna moc jest przesytana do re-
zystora hamowania, nawet jesli jest on nieaktywny.

Wylaczy¢ przetwornice czestotliwosci i usunaé rezystor hamowania.

Ten alarm/ostrzezenie moze sie réwniez pojawi¢, gdy przegrzeje sie re-
zystor hamowania. Zaciski 104-106 sg dostepne jako rezystor hamulca.
Wejscia Klixon — patrz rozdziat na temat przetacznika temperatury rezys-
tora hamulca.

Ostrzezenie: Jedli doszto do zwarcia w tranzystorze
hamowania, istnieje ryzyko przesytania znacznej mocy
. do rezystora hamowania.

ALARM/OSTRZEZENIE 28, blad kontroli hamulca:
Btad rezystora hamowania: rezystor hamowania nie jest podfaczony/nie
dziata.

ALARM 29, nadmierna temperatura przetwornicy czestotliwos-
ci:

Jesli obudowa jest klasy IP 20 lub IP 21/Typ 1, temperatura wylaczenia
radiatora wynosi 95 °C +5 °C. Btedu temperatury nie mozna zresetowac,
dopdki temperatura radiatora nie spadnie ponizej 70 °C +5 °C.

Moze to by¢ nastepujacy biad:

- Zbyt wysoka temperatura otoczenia

- Zbyt dhugi kabel silnika
ALARM 30, zanik fazy U silnika:
Brakuje fazy U silnika pomiedzy przetwornicq czestotliwosci U a silnikiem.
Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i sprawdzic faze U silnika.
ALARM 31, zanik fazy V silnika:
Brakuje fazy silnika V pomiedzy przetwornica czestotliwosci a silnikiem.
Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i sprawdzi¢ faze V silnika.
ALARM 32, zanik fazy W silnika:
Brakuje fazy silnika W pomiedzy przetwornicq czestotliwosci a silnikiem.
Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i sprawdzi¢ faze W silnika.
ALARM 33, btad — nagly wzrost pradu:
Wystapito zbyt wiele zatgczen zasilania w krétkim okresie czasu. Dozwo-
lona liczba zataczen zasilania w ciggu jednej minuty zostata podana w
Ogalinych warunkach technicznych.
OSTRZEZENIE/ALARM 34, btad komunikacji magistrali komuni-
kacyjnej:
Magistrala komunikacyjna na karcie opcji komunikacji nie dziata.

Dacfiti

OSTRZEZENIE/ALARM 36, awaria zasilania:

To ostrzezenie/alarm jest aktywne pod warunkiem, ze napiecie zasilania
do przetwornicy czestotliwosci zostato przerwane oraz, ze par. 14-10 NIE
jest ustawiony na WYL. Mozliwe korekty: sprawdzi¢ bezpieczniki na zasi-
laniu przetwornicy czestotliwosci.

ALARM 38, btad wewnetrzny:
Jesli wystapi ten alarm, konieczny moze okazac sie kontakt z przedsta-
wicielem firmy Danfoss. Typowe komunikaty alarmowe:

0 Port szeregowy nie moze zosta¢ uruchomiony. Powazna

awaria sprzetu

256 Dane dotyczace mocy EEPROM sg wadliwe lub przesta-
rzate

512 Pulpit sterowniczy EEPROM jest wadliwy lub przestarza-
ty

513 Przekroczenie czasu komunikacji odczytu danych EE-
PROM

514 Przekroczenie czasu komunikacji odczytu danych EE-
PROM

515 Kontrola rozpoznawania aplikacji nie moze rozpoznac
danych EEPROM

516 Nie mozna zapisa¢ w EEPROM, poniewaz komenda za-
pisu jest w toku

517 Funkcja zapisu jest pod time-out

518 Awaria EEPROM

519 Brak lub nieprawidtowe dane kodu kreskowego w EE-
PROM 1024 — 1279 komunikat CAN nie moze zosta¢
wystany. (1027 wskazuje na mozliwg awarie sprzetu)

1281 Procesor sygnatu cyfrowego sygnalizuje time-out

1282 Niekompatybilna wersja mikro oprogramowania mocy

1283 Niekompatybilna wersja danych mocy EEPROM

1284 Nie mozna odczytac wersji oprogramowania procesora
sygnatu cyfrowego

1299 SW opcji w gniezdzie A jest przestarzate

1300 SW opcji w gniezdzie B jest przestarzate

1311 SW opcji w gniezdzie CO jest przestarzate

1312 SW opgji w gniezdzie C1 jest przestarzate

1315 SW opcji w gniezdzie A nie jest obstugiwane (niedozwo-
lone)

1316 SW opgji w gniezdzie B nie jest obstugiwane (niedozwo-
lone)

1317 SW opcji w gniezdzie CO nie jest obstugiwane (niedo-
zwolone)

1318 SW opgji w gniezdzie C1 nie jest obstugiwane (niedo-
zwolone)

1536 Zostat zarejestrowany wyjatek w kontroli rozpoznawa-
nia aplikacji Informacja o usunieciu btedu zostata zapi-
sana w LCP

1792 Program alarmowy DSP jest aktywny. Nieprawidtowy
transfer danych o usuwaniu btedu z czesci danych do-
tyczacych mocy kontroli rozpoznawania silnika

2049 Dane dotyczace mocy zrestartowane

2315 Brak wersji SW w zespole napedowym.

2816 Przekroczenie rejestru modutu pulpitu sterowniczego

2817 Program planujacy wolne zadania

2818 Szybkie zadania

2819 Parametr watku

2820 Przekroczenie rejestru LCP
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2821 Przekroczenie portu szeregowego
2822 Przekroczenie portu USB
3072-512 Warto$¢ parametru przekracza swoje ograniczenia.
2 Przeprowadzic inicjalizacje. Numer parametru powodu-
jacy alarm: Odjac¢ warto$¢ kodu od 3072. Np. kod btedu
3238: 3238-3072 = 0 166 przekracza ograniczenie
5123 Opcja w gniezdzie A Sprzet niekompatybilny z pulpitem
sterowniczym sprzetu
5124 Opcja w gniezdzie B Sprzet niekompatybilny z pulpitem
sterowniczym sprzetu
5125 Opcja w gniezdzie CO: Sprzet niekompatybilny z pulpi-
tem sterowniczym sprzetu
5126 Opcja w gniezdzie C1: Sprzet niekompatybilny z pulpi-
tem sterowniczym sprzetu
5376-623 Mato pamieci
1

OSTRZEZENIE 40, przeciazenie wyjscia cyfrowego zacisku 27
Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do zacisku 27 lub usunaé potaczenie
powodujace zwarcie. Sprawdzi¢ parametry 5-00 i 5-01.

OSTRZEZENIE 41, przeciazenie wyjscia cyfrowego zacisku 29:
Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do zacisku 29 lub usunaé potaczenie
powodujace zwarcie. Sprawdzi¢ parametry 5-00 i 5-02.

OSTRZEZENIE 42, przeciazenie wyjscia cyfrowego na X30/6:
Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do zacisku X30/6 lub usuna¢ potaczenie
powodujace zwarcie. Sprawdzi¢ parametr 5-32.

OSTRZEZENIE 42, przeciazenie wyjécia cyfrowego na X30/7:
Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do X30/7 lub usunaé potaczenie powo-
dujace zwarcie. Sprawdzi¢ parametr 5-33.

OSTRZEZENIE 47, niski poziom zasilania 24 V:

Zewnetrzne zasilanie rezerwowe 24 V DC moze by¢ przecigzone. W prze-
ciwnym razie nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.
OSTRZEZENIE 48, niski poziom zasilania 1,8 V:

Skontaktowac sie przedstawicielem firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 49, ograniczenie predkosci:

Predkos¢ jest poza zakresem okreslonym w par. 4-11 i par. 4-13
ALARM 50, niepomyslinie zakonczona kalibracja AMA:
Skontaktowac sie przedstawicielem firmy Danfoss.

ALARM 51, AMA kontrola Unom i Inom:

Prawdopodobnie ustawienia napigcia, pradu i mocy silnika sg nieprawid-
towe. Nalezy sprawdzi¢ ustawienia.

ALARM 52, AMA niskie Inom:

Prad silnika jest zbyt maty. Nalezy sprawdzi¢ ustawienia.

ALARM 53, AMA silnik zbyt duzy:

Silnik jest zbyt duzy, aby przeprowadzi¢ procedure AMA.

ALARM 54, AMA silnik zbyt maty:

Silnik jest zbyt duzy, aby przeprowadzi¢ procedure AMA.

ALARM 55, parametr AMA poza zakresem:

Wartosci par. w silniku przekraczajg dopuszczalny zakres.

ALARM 56, AMA przerwane przez uzytkownika:
AMA zostato przerwane przez uzytkownika.

Dacfiti

ALARM 57, time-out AMA:

Nalezy sprobowac uruchomi¢ AMA ponownie kilka razy, az AMA zostanie
wykonane. Nalezy pamietaé, ze kolejne rozruchy moga rozgrzac silnik do
poziomu, przy ktdrym zwiekszy sie rezystancja Rs i Rr. W wiekszoSci
przypadkdw nie jest to jednak krytyczne.

ALARM 58, btad wewnetrzny AMA:
Skontaktowac sie przedstawicielem firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 59, ograniczenie pradu:
Prad silnika jest wyzszy od wartosci w par. 4-18.

OSTRZEZENIE 61, blad wyszukiwania:

Rozbiezno$¢ pomiedzy obliczong predkosciq a pomiarem predkosci po-
chodzacym z urzadzenia obstugujacego sprzezenie zwrotne. Ustawienie
funkcji Ostrzezenie/Alarm/Wytaczanie jest w par. 4-30. Ustawienie ak-
ceptowanego btedu jest w par. 4-31, za$ dopuszczalny czas na wysta-
pienie btedu w par. 4-32. Funkcja ta moze nie dziata¢ podczas procedury
oddawania do eksploatacji.

OSTRZEZENIE 62, maksymalny limit czestotliwosci wyjéciowej:
Czestotliwos¢ wyjéciowa jest wyzsza od czestotliwosci ustawionej w par.
4-19

ALARM 63, staby hamulec mechaniczny:
Rzeczywisty prad silnika nie przekroczyt pradu ,zwalniania hamulca” w
oknie czasowym ,Opdznienia startu”.

OSTRZEZENIE 64, ograniczenie pradu:
Kombinacja obcigzenia i predkosci wymaga wyzszego napiecia silnika niz
rzeczywiste napiecie obwodu DC.

OSTRZEZENIE/ALARM/WYLACZENIE AWARYINE 65, przekro-
czenie temperatury karty sterujacej:

Przekroczenie temperatury karty sterujacej: Temperatura wylaczenia
karty sterujacej wynosi 80° C.

OSTRZEZENIE 66, niska temperatura radiatora:

Temperatura radiatora jest mierzona jako 0° C. Moze to oznacza¢, ze
czujnik temperatury jest wadliwy, co powoduje wzrost predkosci wenty-
latora do maksymalnej, kiedy element zasilania lub karta sterujaca jest
bardzo goraca.

ALARM 67, konfiguracja opcji ulegta zmianie:

Od ostatniego wylaczenia zasilania dodano lub usunieto jedng lub wiecej
opcji.

ALARM 68, bezpieczny Stop:

Zostat uruchomiony bezpieczny Stop. Aby wznowi¢ normalng prace, na-
lezy doprowadzi¢ 24 V DC do zacisku T-37, a nastepnie wysta¢ sygnat
Reset (przez magistrale, wejscie/wyjscie cyfrowe lub przycisk [RESET]).

OSTRZEZENIE 68, bezpieczny Stop:

Zostat uruchomiony bezpieczny Stop. Tryb zwyktej pracy zostanie wzno-
wiony po dezaktywacji bezpiecznego Stopu. Ostrzezenie: automatyczne
ponowne uruchomienie!

ALARM 70, btedna konfiguracja FC:

Rzeczywiste potaczenie pulpitu sterowniczego i ptyty zasilania jest nie-
odpowiednie.
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ALARM 71, bezpieczny Stop PTC 1:

Funkcja bezpiecznego Stopu zostata aktywowana z karty termistora MCB
112 PTC (zbyt wysoka temperatura silnika). Tryb zwyktej pracy urzadze-
nia moze zosta¢ przywrdcony po ponownym zastosowaniu przez MCB 112
napiecia 24 V DC na T-37 (kiedy temperatura silnika osiggnie odpowiedni
poziom) oraz po dezaktywacji wejscia cyfrowego z MCB 112. Nalezy wte-
dy wysta¢ sygnat Reset (za pomoca magistrali, we/wy cyfrowego lub
naciskajac przycisk [RESET]).

OSTRZEZENIE 71, bezpieczny Stop PTC 1:

Funkcja bezpiecznego Stopu zostata aktywowana z karty termistora MCB
112 PTC (zbyt wysoka temperatura silnika). Tryb zwyktej pracy urzadze-
nia moze zostac przywrdcony po ponownym zastosowaniu przez MCB 112
napiecia 24 V DC na T-37 (kiedy temperatura silnika osiagnie odpowiedni
poziom) oraz po dezaktywacji wejécia cyfrowego z MCB 112. Ostrzezenie:
automatyczne ponowne uruchomienie.

ALARM 72, niebezpieczna awaria:

Bezpieczny Stop z wytaczeniem awaryjnym z blokada. Nieoczekiwane po-
ziomy sygnatu na poziomie bezpiecznego Stopu i na wejsciu cyfrowym z
karty termistora MCB 112 PTC.

ALARM 80, przetwornica czestotliwosci sprowadzona do war-
tosci fabrycznej, domysinej:

Po recznym resecie (trzypalcowym) ustawienia parametrow sg sprowa-
dzane do ustawien fabrycznych, domysinych.

ALARM 90, utrata enkodera:
Sprawdzi¢ potaczenie z opcjg enkodera i, w miare potrzeb, wymieni¢ MCB
102 lub MCB 103.

ALARM 91, btedne ustawienia wejscia analogowego 54:
Przetacznik S202 musi zosta¢ ustawiony w pozycji OFF (wejécie napie-
ciowe), gdy czujnik KTY jest podtaczony do wejscia analogowego termi-
nalu 54.

ALARM 250, nowa cze$¢ zamienna:

Moc lub zasilacz impulsowy zostaty wymienione. Kod typu przetwornicy
czestotliwosci musi zosta¢ przywrdcony w EEPROM. Wybrac¢ odpowiedni
typ kodu w par. 14-23, zgodnie ze znakiem umieszczonym na jednostce.
Pamieta¢ o wybraniu ,Zapisz do EEPROM”, aby zakonczyc.

ALARM 251, nowy kod typu:
Przetwornica czestotliwosci ma nowy typ kodu.
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