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Manual de Operacion del VLT® Automation- M
Drive FC 300 1 Como leer este Manual de Funcionamiento

1 Como leer este Manual de Funcionamiento

VLT AutomationDrive

Manual de funcionamiento
Version del software: 5.0x

Este Manual de funcionamiento puede emplearse para todos los convertidores de frecuencia VLT AutomationDrive que incorporen la version de
software 5.0x.
El nimero de la version del software puede verse en el par. 15-43 Software Version.

1.1.1 Cémo leer este Manual de funcionamiento

VLT AutomationDrive esta disefiado para proporcionar un elevado rendimiento en el eje en motores eléctricos. Lea atentamente este manual para realizar
un uso adecuado. Un manejo incorrecto del convertidor de frecuencia puede ocasionar un funcionamiento inadecuado del mismo o del equipo relacionado,
reduciendo su tiempo de vida o produciendo otros problemas.

Estos manuales de funcionamiento le ayudaran a iniciarse, instalar, programar y solucionar los problemas de su VLT AutomationDrive.

El VLT AutomationDrivese suministra en dos niveles de rendimiento en el eje. FC 301 va desde escalar (U/f) a VWC+ y controla Gnicamente motores
asincronos. FC 302 es un convertidor de frecuencia de alto rendimiento para motores tanto asincronos como permanentes, y puede trabajar con diversos
tipos de principios de control de motor, tales como (U/f) escalar, VVC+ o control de motor de vector de flujo.

Estos manuales de funcionamiento cubren tanto el Convertidor de frecuencia 301 como el Convertidor de frecuencia 302. Cuando la informacion sea
aplicable a ambos, nos referiremos a los mismos como FC 300. De lo contrario, nos referiremos especificamente al FC 301 o al FC 302.

El capitulo 1, Como leer este Manual de funcionamiento, presenta el manual e informa acerca de las aprobaciones, simbolos y abreviaturas que
utiliza.

El capitulo 2, Instrucciones de seguridad y advertencias generales, engloba las instrucciones para manejar el FC 300 correctamente.

El capitulo 3, Como llevar a cabo la instalacion, muestra la instalacion mecanica y técnica.

El capitulo 4, Cémo programar, explica como utilizar y programar el FC 300 mediante el LCP.

El capitulo 5, Especificaciones generales, contiene los datos técnicos del FC 300.

El capitulo 6, Solucion de problemas, le ayuda a resolver los problemas que puedan surgir al utilizar el FC 300.

Documentacion disponible para FC 300
- El Manual de funcionamiento VLT AutomationDrive proporciona toda la informacion necesaria para la puesta en marcha del convertidor de
frecuencia.

- La Guia de Disefio VLT AutomationDrive incluye toda la informacion técnica acerca del disefio del convertidor de frecuencia y las aplicaciones,
incluidas las opciones encoder, resolver y relé.

- El Manual de funcionamiento del Profibus VLT AutomationDrive proporciona la informacion necesaria para controlar, monitorizar y programar el
convertidor de frecuencia mediante un bus de campo Profibus.

- El Manual de funcionamiento de DeviceNet VLT AutomationDrive proporciona la informacion necesaria para controlar, monitorizar y programar
el convertidor de frecuencia mediante un bus de campo DeviceNet.

- El Manual de funcionamiento del VLT AutomationDrive MCT 10 ofrece informacion para la instalacion del software en un PC.

- La instruccion de la opcion VLT AutomationDrive IP21 / Tipo 1 ofrece informacion para la instalacion de los kits para las opciones 1P21 / Tipo
1.

- La instruccién de la fuente de alimentacion de backup de VLT AutomationDrive 24 V CC ofrece informacion para la instalacion de esta opcion.

La informacién técnica de Danfoss se encuentra también disponible en www.danfoss.com/drives.
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1.1.2 Aprobaciones

(UL )us

1.1.3 Simbolos

Simbolos utilizados en este Manual de Operacion.

iNOTA!
Indica algo que debe ser tenido en cuenta por el lector.

Indica una advertencia general.

Indica una advertencia de alta tension.

* Indica que es un ajuste predeterminado
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Manual de Operacion del VLT® Automation- M
Drive FC 300 1 Como leer este Manual de Funcionamiento

1.1.4 Abreviaturas

Corriente alterna CA 1
Didmetro de cable norteamericano AWG
Amperio/AMP A
Adaptacion automatica del motor AMA
Limite intensidad Ium
Grados Celsius °C
Corriente continua CcC
Dependiente de la unidad TIPO D
Compatibilidad electromagnética EMC
Relé térmico electrénico ETR
Convertidor FC
Gramo g
Hercio Hz
Kilohercio kHz
Panel de control local LCP
Metro m
Milihenrio (inductancia) mH
Miliamperio mA
Milisegundo ms
Minuto min
Herramienta de control de movimiento MCT
Nanofaradio nF
Newton metro Nm
Intensidad nominal del motor ImN
Frecuencia nominal del motor fm,N
Potencia nominal del motor Pm,n
Tension nominal del motor UmN
Parametro par.
Tension protectora muy baja PELV
Placa de circuito impreso PCB
Intensidad nominal de salida del convertidor T
Revoluciones por minuto RPM
Terminales regenerativos Regen
Segundo s
Veloc. motor sincrona Ns
Limite de par Tum
Voltios \Y

1.1.5 Instrucciones de eliminacion

Los equipos que contienen componentes eléctricos no pueden desecharse junto con los desperdicios domés-
ticos.

Debe recogerse de forma independiente con los residuos eléctricos y electronicos de acuerdo con la legislacion
local actualmente vigente.
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Manual de Operacion del VLT® Automation- M 2 Instrucciones de seguridad y advertencias
Drive FC 300 generales

2 Instrucciones de seguridad y advertencias

Los condensadores de CC permanecen cargados después de desconectar la alimentacion. Para evitar el peligro de descargas eléctricas,
antes de llevar a cabo tareas de mantenimiento, desconecte el convertidor de frecuencia de la toma de alimentacion. Cuando se utiliza 2
. un motor de magnetizacién permanente, aseglrese de que estd desconectado. Antes de realizar tareas de mantenimiento en el con-

vertidor de frecuencia, espere al menos el tiempo indicado a continuacion:

Tension Potencia tiempo de espera
200 - 240 V 0,25-3,7 kW 4 minutos
5,5 - 37 kW 15 minutos
380 - 500 V 0,37 - 7,5 kW 4 minutos
11 - 75 kW 15 minutos
525 - 600 V 0,75 -7,5 kW 4 minutos

2.1.1 Alta tensiéon

La tension del convertidor de frecuencia es peligrosa cuando el equipo estd conectado a la alimentacion de red. La instalaciéon o
utilizacion incorrecta del motor o del convertidor de frecuencia puede producir dafios en el equipo, lesiones fisicas graves o la muerte.
Por tanto, deberan observarse las instrucciones de este manual, asi como las normas y reglamentos de seguridad vigentes, locales y
nacionales.

Instalacion en altitudes elevadas
380 - 500 V: Para altitudes superiores a 3 km, contacte con Danfoss Drives en relacion con PELV.
525 - 690 V: Para altitudes superiores a 2 km, contacte con Danfoss Drives en relacion con PELV.

2.1.2 Medidas de seguridad

La tension del convertidor de frecuencia es peligrosa cuando el equipo esta conectado a la red. La instalacion incorrecta del motor, del
convertidor de frecuencia o del bus de campo puede producir dafios al equipo, lesiones fisicas graves e incluso la muerte. Por lo tanto,
es necesario respetar las instrucciones de este manual, asi como las normas y reglamentos de seguridad locales y nacionales.

Medidas de seguridad
1. La alimentacion de red al convertidor debe desconectarse siempre que se vayan a realizar actividades de reparacion. Antes de retirar las cone-
xiones del motor y de la red eléctrica, compruebe que se haya desconectado la alimentacion de red y que haya transcurrido el tiempo necesario.

2. El botdn [OFF] en el panel de control del convertidor de frecuencia no desconecta la alimentacién de red, por lo que no debe utilizarse como
un interruptor de seguridad.

3. El equipo debe estar debidamente conectado a tierra, el usuario debe estar protegido de la tension de alimentacion y el motor debe estar
protegido de sobrecargas conforme a la normativa nacional y local aplicable.

4. La corriente de fuga a tierra sobrepasa los 3,5 mA.

5. La proteccién contra las sobrecargas del motor no estd incluida en el ajuste de fébrica. Si se desea esta funcion, ajustar el par.1-90 Motor
Thermal Protection al valor de dato ETR Descon. 1 [4] o al valor de dato ETR Advert. 1 [3].

6. No retire las conexiones del motor ni de la red de alimentacion mientras el convertidor de frecuencia VLT esté conectado a la red eléctrica. Antes
de retirar las conexiones del motor y de la red eléctrica, compruebe que se haya desconectado la alimentacion de red y que haya transcurrido
el tiempo necesario.

7.  Tenga en cuenta que el convertidor tiene otras fuentes de tension ademas de las entradas L1, L2 y L3 cuando la carga estd compartida (enlace
del circuito intermedio CC) o hay instalado suministro externo de 24 V CC. Antes de efectuar cualquier trabajo de reparacion, compruebe que
se hayan desconectado todas las fuentes de tension y que haya transcurrido un periodo de tiempo suficiente.

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 7
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2.1.3 Advertencia de tipo general

Advertencia:

El contacto con los componentes eléctricos puede llegar a provocar la muerte, incluso una vez desconectado el equipo de la red de
alimentacion.

Ademas, asegurese de que se han desconectado las demas entradas de tension, como la carga compartida (enlace del circuito inter-
medio de CC), asi como la conexion del motor para energia regenerativa.

Utilizando el convertidor de frecuencia VLT® AutomationDrive: espere al menos 15 minutos.

Sélo se permite un intervalo de tiempo inferior si asi se indica en la placa de caracteristicas de la unidad especifica.

Corriente de fuga

La corriente de fuga a tierra desde el FC 300 es superior a 3,5 mA. Para asegurarse de que el cable a tierra cuenta con una buena
conexion mecanica a la conexion a tierra (terminal 95), la seccién del cable debe ser de al menos 10 mm?2 o deben emplearse dos
cables a tierra de la seccidén nominal, conectados por separado.

Dispositivo de corriente residual

Este producto puede originar una corriente de CC en el conductor de proteccién. Cuando se utilice un dispositivo de corriente residual
(RCD) para una mayor proteccion, solo se utilizara un RCD del Tipo B (retardo de tiempo) en el lado de alimentacion de este producto.
Consulte también la nota de aplicacion RCD nim. MN.90.GX.02.

La conexion protectora a tierra del FC 300 vy la utilizacion de dispositivos RCD deben seguir siempre las normativas vigentes.

iNOTA!

Para aplicaciones de elevacion o descenso vertical se recomienda encarecidamente asegurarse de que se pueda detener la carga en
caso de emergencia o funcionamiento defectuoso de un solo componente, como un contactor, etc.

Si el convertidor de frecuencia se encuentra en modo de alarma o en una situacion de sobretension, el freno mecanico actda inme-

diatamente.

2.1.4 Antes de empezar las actividades de reparacion

1. Desconecte el convertidor de frecuencia de la red eléctrica
2. Desconecte los terminales 88 y 89 del bus de CC de las aplicaciones de carga compartida
3. Espere a que se descargue el enlace de CC. Consulte el periodo de tiempo en la etiqueta de advertencia

4. Retire el cable del motor

2.1.5 Evite arranques accidentales

Cuando el FC 300 esta conectado a la red, el motor puede arrancarse o pararse mediante los comandos digitales, los comandos de bus, las referencias

o el panel de control local (LCP).

. Desconecte el FC 300 de la red de alimentacion siempre que las consideraciones de seguridad personal lo requieran para evitar un arranque

accidental.
. Para evitar arranques accidentales, active siempre la tecla [OFF] antes de modificar cualquier parametro.

. Una averia electrdnica, una sobrecarga temporal, un fallo en la alimentacion de red o la interrupcion de la conexion del motor podrian hacer
que un motor parado arrancase. El FC 300 con parada de seguridad (es decir, el FC 301 con proteccion Al y el FC 302) da proteccion frente a
los arranques accidentales si el terminal 37 (parada de seguridad) tiene un bajo nivel de tension o estad desconectado.
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Drive FC 300

2.1.6 Parada de seguridad del FC 300

El FC 302, y también el FC 301 con proteccion Al, puede llevar a cabo la funcion de seguridad Desconexion de par de seguridad (como se define en el
borrador CD IEC 61800-5-2) o Parada categoria 0 (tal y como se define en la norma EN 60204-1).

FC 301 con proteccion Al: Cuando la parada de seguridad estd incluida en el convertidor de frecuencia, la posicion 18 del cddigo de tipo debe ser T o U.
iSi la posicion 18 es B 6 X, no esta incluido el terminal 37 de parada de seguridad!

Ejemplo:

Cédigo descriptivo para el FC 301 Al con parada de seguridad: FC-301PK75T4Z20H4TGCXXXSXXXXAOBXCXXXXDO

El convertidor de frecuencia esta disefiado y homologado conforme a los requisitos de la categoria de seguridad 3 de la norma EN 954-1. Esta funcionalidad
recibe el nombre de “parada de seguridad”. Antes de integrar y utilizar la parada de seguridad en una instalacion, hay que realizar un analisis completo
de los riesgos de dicha instalacién para determinar si la funcionalidad de parada de seguridad y la categoria de seguridad son apropiadas y suficientes.
Para instalar y usar la funcién de parada de seguridad segun los requisitos de la categoria de seguridad 3 de la norma EN 954-1, debera seguir la
informacién y las instrucciones al respecto incluidas en la Guia de Disefio del FC 300 MG.33.BX.YY. La informacion y las instrucciones del Manual de
Funcionamiento no son suficientes como para utilizar la funcién de parada de seguridad de forma correcta y segura.
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2 Instrucciones de seguridad y advertencias M Manual de Operacion del VLT® Automation-
generales Drive FC 300

2.1.7 Instalacion de la Parada de seguridad - FC 302 Unicamente (y FC 301 en tamafio de
bastidor Al)

Para realizar una instalacién de una parada de categoria O
(EN60204) de acuerdo con la categoria 3 de seguridad
(EN954-1), siga estas instrucciones:

1. El puente (conexion) entre el terminal 37 y la entrada de 24 V
CC debe eliminarse. No basta con cortar o romper la conexion
en puente. Eliminela completamente para evitar un cortocircui-
to. Véase la conexion en puente en la ilustracion.

2. Conecte el terminal 37 a 24 V CC mediante un cable protegido
contra cortocircuitos. La fuente de alimentacion de 24 V CC debe
poderse desconectar mediante un dispositivo interruptor de cir-

cuito de categoria 3 conforme a la normativa EN954-1. Si el
dispositivo de desconexion y el convertidor de frecuencia estan Tlustracién 2.1: Puente de conexion entre el terminal 37 y
situados en el mismo panel de instalacion, se puede utilizar un 24V CC.

cable normal en lugar de uno protegido.

3. La funcién de parada de seguridad sélo cumple la norma EN
954-1 Categoria 3 si cuenta con una proteccion IP 54 o superior.
Por lo tanto, los FC 302, con una categoria de proteccion inferior
a IP54, deben instalarse dentro de un alojamiento que propor-
cione proteccién IP54. Los FC 302 con proteccion de categoria
IP54 o superior, no necesitan proteccién adicional. FC 302 Al
s6lo se suministra con una proteccion IP21 'y, por lo tanto, siem-
pre debe montarse en un alojamiento.

La siguiente ilustracion muestra una parada de categoria 0 (EN 60204-1) con seguridad de categoria 3 (EN 954-1) La interrupcion del circuito se produce
mediante la apertura de un contacto. La ilustracion también muestra como conectar un hardware de inercia no relacionado con la seguridad.

Contacto de la puerta _ Alimentacién de red
"Inercia"

€1 LV

il

(Interruptor de circuito,
posiblemente con entrada dé
liberacion)

Dispositivo de seguridad, Cat. 3 ) [][

| Placa de
[ [ control

Cable protegido ante cortocircuitos seguro
(si no se encuentra en el interior del

alojamiento) 1
5Vdc |
< Inversor

130BA073.13
Tlustracién 2.2: Ilustracion de los aspectos esenciales de una instalacién para lograr una parada de categoria 0 (EN 60204-1) con seguridad
de categoria 3 (EN 954-1).

2.1.8 Red de alimentacion IT

El par. 14-50 RFI 1 puede utilizarse para desconectar los condensadores RFI internos del filtro RFI a tierra en los convertidores de frecuencia de 380 -
500 V. En este caso, el rendimiento RFI disminuira al nivel A2. Para los convertidores de frecuencia de 525 - 690 V, el par. 14-50 no tiene ninguna funcion.
El interruptor de RFI no se puede abrir.
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Drive FC 300 3 Instrucciones de montaje

3 Instrucciones de montaje

3.1.1 Acerca del capitulo “Cémo llevar a cabo la instalacion”

Este capitulo se ocupa de las instalaciones mecanica y eléctrica desde y hacia los terminales de potencia y los de la tarjeta de control.
La instalacion eléctrica de las opciones se describe en los Manuales de Funcionamiento y en Guias de Disefio correspondientes.

L

. . . . L

' Lea las instrucciones de seguridad antes de instalar la I
o

i - _————
unidad. | [
‘
O
Serssos smap 2ol

L) b
g UDEE—‘
L1L2L3PE ol ] \ -

1308A015.13

Tlustracién 3.1: Diagrama que muestra la instalacion basica,
incluyendo la alimentacién de red, el motor, la tecla de
arranque/parada y el potenciémetro de ajuste de la veloci-
dad.

3.1.2 Lista de comprobaciéon

Al desembalar el convertidor de frecuencia, compruebe que la unidad no presente dafios y que esté completa. Utilice la siguiente tabla para identificar
los componentes incluidos:

Tamanfo de
bastidor-: Al A2 A3 A5 B1/B3 B2/B4 C1/C3 C2/C4
1P: 20 20/21 20/21 55/66 20/21/5/66 20/21/55/66 | 20/21/55/66 | 20/21/55/66

Consulte la tabla Dimensiones mecanicas de la pagina siguiente para ver las distintas potencias de salida.

Tabla 3.1: Tabla de componentes

Se recomienda tener a mano un juego de destornilladores (Phillips o estrella y Torx), asi como un clter, un taladro y un cuchillo, para desembalar y
montar el convertidor de frecuencia. Tal y como se muestra, el embalaje de estas protecciones incluye: bolsa(s) de accesorios, documentacion y la unidad.
En funcidn de los elementos opcionales instalados, podria haber una o dos bolsas y uno o varios manuales.
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Manual de Operacion del VLT® Automation-
3 Instrucciones de montaje M Drive FC 300

3.2 Instalacion mecanica

3.2.1 Montaje mecanico

Todos los tamafios del bastidor IP20 asi como los tamafios de IP21/ IP55 excepto A1*, A2 y A3 permiten la instalacion lado a ladoLos convertidores de
chasis abierto, los Nema 12 y los Nema 4 pueden montarse lado a lado..

Si se utiliza el kit de proteccion IP 21 en el tamafio de bastidor A1, A2 o A3, debe existir un espacio libre entre los convertidores de 50 mm como minimo.

Para conseguir unas condiciones de refrigeracion dptimas, debe dejarse un espacio para que circule el aire libremente por encima y por debajo del
convertidor de frecuencia. Consulte la siguiente tabla.

7 Espacio para circulacién de aire entre distintos tamarios de bastidor
Tama-
flode ,ix a2 A3 A5 BL B2 B3 B4 CI C C 4
basti- g
dor:
a

(mm): 100 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

¢

¢ (mm): 100 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

(e T

Tabla 3.2: * Sdlo FC 301

1. Realice las perforaciones de acuerdo con las medidas indicadas.

2. Debe contar con tornillos adecuados a la superficie en la que desea montar el convertidor de frecuencia. Apriete los cuatro tornillos.

TSUBAZ1H.10

IP66 Drive

Base
plate

Washer

1308A392.10

130B8A228.10

Tabla 3.3: Si se montan tamafios de bastidor A5, B1, B2, B3, B4, C1, C2, C3 y C4 en una pared que no sea maciza, debe instalarse en el convertidor
una placa posterior A para paliar la falta de aire de refrigeracion sobre el disipador de calor.
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3.2.2 Montaje en panel
Hay disponible un kit de montaje en panel para los convertidores de frecuencia de las seriesVLT Aqua Drive y VLT AutomationDrive.

Para poder aumentar la refrigeracion en el disipador térmico y reducir la profundidad del panel, el convertidor de frecuencia puede montarse en un panel
perforado. Ademas, el ventilador integrado puede retirarse.

El kit esta disponible para protecciones A5 a C2.

iNOTA!
Este kit no puede utilizarse con cubiertas delanteras de fundicion. En su lugar no debe utilizarse ninguna cubierta o una cubierta de
plastico inminente.

Puede obtener informacion sobre los nimeros de pedido en la Guia de diserio, seccion Numeros de pedido.
Encontrara informacion mas detallada en la instruccion del Kit de Montaje en panel, MI.33.H1.YY, donde yy=cddigo de idioma.

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 15
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3.3 Instalacion eléctrica

Dacfitt

Manual de Operacion del VLT® Automation-
Drive FC 300

iNOTA!

Cables en general

Todos los cableados deben cumplir las normas nacionales y locales sobre las secciones de cables y temperatura ambiente. Se reco-

mienda usar conductores de cobre (60/75 °C).

Conductores de aluminio
Los terminales pueden aceptar conductores de aluminio, pero la superficie del conductor debe estar limpia y debe eliminarse cualquier resto de oxido y

aislarse mediante vaselina neutra sin acido antes de conectar el conductor.

Ademas, el tornillo del terminal debe apretarse de nuevo al cabo de dos dias debido a la blandura del aluminio. Es sumamente importante mantener la

conexion impermeable a gases; de lo contrario, la superficie de aluminio volveria a oxidarse.

Par de apriete
Tamaio de|200 - 240 V {380 - 500 V |525 - 690 V | Cable para: Par de apriete
bastidor
Al 0,25-1,5 kW | 0,37-1,5 kW - Red, resistencia de freno, carga compartida, cables de motor |0,5-0,6 Nm
A2 0,25-2,2 kW | 0,37-4 kW -
A3 3-3,7 kW 5,5-7,5 kW |0,75-7,5 kW
A5 3-3,7kW__ [5,57,5kW_[0,75-7,5 kW
B1 5,5-7,5 kW |11-15 kW - Red, resistencia de freno, carga compartida, cables de motor |1,8 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Tierra 2-3 Nm
B2 11 kW 18,5-22 kW - Red, resistencia de freno, cables de carga compartida 4,5 Nm
Cables de motor 4,5 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Tierra 2-3 Nm
B3 5,5-7,5 kW |11-15 kW - Red, resistencia de freno, carga compartida, cables de motor |1,8 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Tierra 2-3 Nm
B4 11-15 kW 18,5-30 kW - Red, resistencia de freno, carga compartida, cables de motor |4,5 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Tierra 2-3 Nm
C1 15-22 kW 30-45 kW - Red, resistencia de freno, cables de carga compartida 10 Nm
Cables de motor 10 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Tierra 2-3 Nm
Cc2 30-37 kW |55-75 kW = Red, cables de motor 14 Nm (hasta 95 mm?)
24 Nm (mas de 95 mm?2)
Carga compartida, cables de freno 14 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Tierra 2-3 Nm
C3 18,5-22 kW |30-37 kW - Red, resistencia de freno, carga compartida, cables de motor |10 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Tierra 2-3 Nm
c4 37-45 kW |55-75 kW - Red, cables de motor 14 Nm (hasta 95 mm?)
24 Nm (mas de 95 mm?2)
Carga compartida, cables de freno 14 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Tierra 2-3 Nm

3.3.1 Eliminacion de troqueles para cables adicionales

1. Retire la entrada de cable del convertidor de frecuencia (al quitar los troqueles, evite que caigan piezas externas dentro del convertidor de

frecuencia).

2. La entrada de cable debe estar sujeta alrededor del troquel que desee retirar.

3. Ahora puede retirar el troquel con un mandril robusto y un martillo.

4. Elimine las rebabas del orificio.

5. Monte la entrada de cable en el convertidor de frecuencia.

16
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Manual de Operacion del VLT® Automation-
Drive FC 300 M 3 Instrucciones de montaje

3.3.2 Conexion a la tension de alimentaciéon y conexion a tierra

iNOTA!

El conector de alimentacion se puede conectar a convertidores de frecuencia de hasta 7,5 kW.

1. Coloque los dos tornillos de la placa de desacoplamiento, coldquela en su sitio y apriete los tornillos.

2. Asegurese de que el convertidor de frecuencia esté bien conectado a tierra. Conéctelo a la conexion a tierra (terminal 95). Utilice un tornillo de
la bolsa de accesorios.

3. Coloque los conectores 91(L1), 92(L2) y 93(L3) de la bolsa de accesorios en los terminales etiquetados como MAINS en la parte inferior del
convertidor de frecuencia.

4.  Acople los cables de la alimentacion de red al conector de la alimentacion de red.

5. Sujete el cable con los soportes incluidos.

iNOTA!

Compruebe que la tension de la red eléctrica se corresponde con la tension de alimentacion indicada en la placa de caracteristicas.

Red de alimentacién para sistemas informaticos
No conecte nunca un convertidor de frecuencia de 400 V con filtros RFI a una red de alimentacion que tenga mas de 440 V entre fase

y tierra.

La seccién del cable de conexidn a tierra debe ser de 10 mm?2 como minimo, o bien, debe utilizarse 2 cables de especificacion nominal
para red conectados por separado conforme a EN 50178.

Si se incluye un interruptor de red, la conexion a la red eléctrica se conectara al mismo.

‘ 150BA026.10
Entrada de 91 (L1)
potencia 92 (L2)
trifbsica 93 (L3)

£ teng
[
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3 Instrucciones de montaje

Conexion de red para Tamafios de bastidor A1, A2 y A3:

130BA262.1C

130BA261.10

130BA263.10

130BA264.10

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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Manual de Operacion del VLT® Automation-
Drive FC 300 M

Conector de alimentaciéon para tamafo de bastidor A5 (IP 55/66)

Tlustracion 3.2: Conexidn de red tamafios de bastidor B1 y
B2 (IP 21/NEMA Tipo 1 e IP 55/66/ NEMA Tipo 12).

m’\.\
R\
b 0 olf\A™

|
|
I
\\/

130BA725.10

Tlustracién 3.3: Conexion de red tamafio de bastidor B3
(IP20).

130BA714.10

Tlustracién 3.4: Conexion de red tamafio de bastidor B4
(1P20).

130BA389.10

Tlustracién 3.5: Conexion de red tamafio de bastidor C1 y
C2 (IP 21/ NEMA Tipo 1 e IP 55/66/ NEMA Tipo 12).

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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Ilustracion 3.6: Conexion de red tamafio de bastidor C3 Ilustracién 3.7: Conexion de red tamafio de bastidor C4
(IP20). (IP20).

Normalmente, los cables de alimentacion de red no son apantallados.

3.3.3 Conexion del motor

iNOTA!

El cable del motor debe estar apantallado/blindado. Si se utiliza un cable no apantallado/blindado, no se cumpliran algunos requisitos
de EMC. Utilice un cable de motor apantallado/blindado para cumplir con las especificaciones de emision EMC. Para obtener mas
informacion, consulte el parrafo Resultados de las pruebas de EMC.

Consulte en la seccion Especificaciones generales las dimensiones correctas de seccién y longitud del cable de motor.

Apantallado de cables: evite una instalacién con extremos de pantalla retorcida en espiral. Eliminan el efecto de apantallamiento a frecuencias elevadas.
Si necesita interrumpir el apantallamiento para instalar un aislante del motor o un contactor del motor, el apantallamiento debe continuarse con la menor
impedancia de AF posible.

Conecte la pantalla del cable del motor a la placa de desacoplamiento del convertidor de frecuencia y al chasis metalico del motor.

Realice las conexiones del apantallamiento con la mayor superficie posible (abrazadera para cable). Para ello, utilice los dispositivos de instalacion su-
ministrados con el convertidor de frecuencia.

Si resulta necesario romper el apantallamiento para instalar aislamientos o relés de motor, el apantallamiento debe tener la menor impedancia de HF
posible.

Longitud y seccién de cable: las pruebas efectuadas en el convertidor de frecuencia se han realizado con una longitud y una seccién de cable
determinadas. Si se utiliza una seccion de cable de mayor tamafio, puede aumentar la capacitancia (y, por tanto, la corriente de fuga) del cable, por lo
que su longitud debe reducirse proporcionalmente. Mantenga el cable del motor tan corto como sea posible para reducir el nivel de interferencias y las
corrientes de fuga.

Frecuencia de conmutacion: si los convertidores de frecuencia se utilizan con filtros de onda senoidal para reducir el ruido actstico de un motor, la
frecuencia de conmutacion debe ajustarse segln la instruccién del filtro de onda senoidal en el par. 14-01 Switching Frequency.

1. Fije la placa de desacoplamiento a la parte inferior del convertidor de frecuencia con los tornillos y las arandelas de la bolsa de accesorios.
2. Conecte el cable del motor a los terminales 96 (U), 97 (V) y 98 (W).

3. Conecte la conexidn de tierra (terminal 99) de la placa de desacoplamiento con los tornillos de la bolsa de accesorios.

4, Inserte los conectores 96 (U), 97 (V), 98 (W) (hasta 7,5 kW) y el cable de motor en los terminales etiquetados como MOTOR.

5. Fije el cable apantallado a la placa de desacoplamiento con los tornillos y arandelas de la bolsa de accesorios.

Es posible conectar al convertidor de frecuencia cualquier tipo de motor asincrono trifasico estandar. Normalmente, los motores pequefios se conectan
en estrella (230/400 V, Y). Los motores grandes se conectan normalmente en triangulo (400/690 V, A). Consulte la placa de caracteristicas del motor
para utilizar el modo de conexion y la tension adecuados.

20 MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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13087302 Tlustracion 3.9: Conexidn del motor para tamafio de bastidor

Ilustracion 3.8: Conexion del motor para Al, A2 y A3 A5 (IP 55/66/NEMA Tipo 12)

13087333

Tlustracién 3.10: Conexidn del motor para tamafios de bas-
tidor B1 y B2 (IP 21/ NEMA Tipo 1, IP 55/ NEMA Tipo 12 y
IP66/ NEMA Tipo 4X)

@@

130BA726.10

Tlustracion 3.11: Conexion del motor para tamafio de bas-
tidor B3.

I~
el

99

130BA721.10

Tlustracién 3.12: Conexidn del motor para tamafio de bas-
tidor B4 .
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130BA390.10

Tlustracion 3.13: Conexidn del motor tamafios de bastidor
C1y C2 (IP 21/ NEMA Tipo 1 e IP 55/66/ NEMA Tipo 12)
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Tlustracién 3.14: Conexién del motor para tamafio de bas-
tidor C3 y C4.

Espacio libre 0263 017 Espacio libre
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"Entrada de linea" "Carga compartida/Freno" Salida de motor

Tlustracion 3.15: Orificios de entrada para cables en el ta-
mafio de bastidor B1. La utilizaciéon que se sugiere de los
orificios es solo una recomendacion, siendo posibles otras
soluciones.

@4—

%

o
O
o]

(0] (0] (0] ; (@)

M63 M63 M50

"Entrada "Salida de motor" "Carga compartida/freno’
de linea”

Tlustracién 3.17: Orificios de entrada para cables en tamafio
de bastidor C1. La utilizacion que se sugiere de los orificios
es solo una recomendacion, siendo posibles otras solucio-

0;6.3 717 Es/paciohbre | i %\e OM/ZS 7\16 i %5 .
o %.5/ Sl B ES |
o @ @ & @ @ @
L/ / / | o o o o
oihs olas 7

"Entrada de linea" "Carga compartida/Freno" Salida de motor
Tlustracion 3.16: Orificios de entrada para cables en tamafio
de bastidor B2. La utilizacion que se sugiere de los orificios
es solo una recomendacion, siendo posibles otras solucio-
nes.

M63 M63 M50

"Entrada "Salida de motor" "Carga compartida/freno”

de linea"
Tlustracién 3.18: Orificios de entrada para cables en tamafio
de bastidor C2. La utilizacion que se sugiere de los orificios
es solo una recomendacion, siendo posibles otras solucio-

nes.
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NO terminal 96 97 98 99
u Y w PED Tension de motor 0-100% de la tension de red.
3 cables que salen del motor
U1 %1 w1 PED Conexién en triangulo
W2 U2 V2 \ 6 cables que salen del motor
U1 Vi W1 PED Conexion en estrella U2, V2, W2
U2, V2 y W2 deben interconectarse de forma independiente.

DConexidn con proteccidn a tierra

iNOTA!
u v Ww - Para los motores sin papel de aislamiento de fase o
o0——6—o0 3 ) . .
z cualquier otro refuerzo de aislamiento adecuado para
u v Ww E

su funcionamiento con suministro de tension (como un
convertidor de frecuencia), coloque un Filtro de onda

senoidal en la salida del convertidor de frecuencia.

3.3.4 Fusibles

Proteccion de circuito derivado:
Para proteger la instalacion frente a peligros eléctricos e incendios, todos los circuitos derivados de una instalacion, aparatos de conexion, maquinas,
etc., deben estar protegidos frente a cortocircuitos y sobreintensidades de acuerdo con las normativas nacionales e internacionales.

Proteccion ante cortocircuitos:

El convertidor de frecuencia debe protegerse ante cortocircuitos para evitar descargas eléctricas o riesgo de incendios. Danfoss recomienda utilizar los
fusibles que se indican a continuacion para proteger al personal de servicio y otros equipos en caso de que se produzca un fallo interno en el convertidor.
El convertidor de frecuencia proporciona proteccién completa frente a cortocircuitos en la salida del motor.

Proteccion contra sobreintensidad:

Utilice alguin tipo de proteccion contra sobrecargas para evitar el peligro de incendio debido al recalentamiento de los cables en la instalacion. El convertidor
de frecuencia esta equipado con una proteccidn interna frente a sobreintensidad que puede utilizarse como proteccidn de sobrecarga para las lineas de
alimentacion (aplicaciones UL excluidas). Véase par. 4-18 Current Limit. Ademas, pueden utilizarse fusibles o interruptores magnetotérmicos para proteger

la instalacién contra sobreintensidad. La proteccion frente a sobreintensidad siempre debe llevarse a cabo segun las normas vigentes.

Los fusibles deben estar disefiados para aportar proteccién en uncircuito capaz de suministrar un maximo de 100.000 Ams (simétrico), 500 V max.

No conformidad con UL

Si no es necesario cumplir con UL/cUL, recomendamos utilizar los siguientes fusibles, lo que asegurara el cumplimiento de EN50178:
En caso de mal funcionamiento, el hecho de no seguir esta recomendacion podria ocasionar dafios al convertidor de frecuencia.

Tipo de convertidor de fre- Tamafio méx. de fusible!) Tension Tipo
cuencia

K25-K75 10A 200-240 V tipo gG
1K1-2K2 20A 200-240 V tipo gG
3K0-3K7 32A 200-240 V tipo gG
5K5-7K5 63 A 200-240 V tipo gG
11K 80 A 200-240 V tipo gG
15K-18K5 125A 200-240 V tipo gG
22K 160 A 200-240 V tipo aR
30K 200 A 200-240 V tipo aR
37K 250 A 200-240 V tipo aR

1) Tamafio max. de fusible. Consulte las normativas nacionales e internacionales para seleccionar el tamafio de fusible aplicable.
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Tipo Convertidor de frecuen- Tamafio max. de fusible?) Tension Tipo
cia
K37-1K5 10A 380-500 V tipo gG
2K2-4K0 20A 380-500 V tipo gG
5K5-7K5 32A 380-500 V tipo gG
11K-18K 63 A 380-500 V tipo gG
22K 80 A 380-500 V tipo gG
30K 100 A 380-500 V tipo gG
37K 125 A 380-500 V tipo gG
45K 160 A 380-500 V tipo aR
55K-75K 250 A 380-500 V tipo aR
Conformidad con UL
200-240V
Tipo Converti-
dor de frecuen- Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
cia
kW Tipo RK1 Tipo J Tipo T Tipo CC Tipo CC Tipo CC
K25-K37 KTN-RO5 JKS-05 JIN-06 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
K55-1K1 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
1K5 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
2K2 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
3K0 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
3K7 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
5K5 KTN-R50 KS-50 JIN-50 - - -
7K5 KTN-R60 JKS-60 JIN-60 - - -
11K KTN-R80 JKS-80 JIN-80 - - -
15K-18K5 KTN-R125 JKS-150 JIN-125 = = =
Tipo Con_vertldor de SIBA Fusible Littel Ferraz- Ferraz-
frecuencia Shawmut Shawmut
kW Tipo RK1 Tipo RK1 Tipo CC Tipo RK1
K25-K37 5017906-005 KLN-RO5 ATM-R05 A2K-05R
K55-1K1 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K5 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R
2K2 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3K0 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R
3K7 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
5K5 5014006-050 KLN-R50 - A2K-50R
7K5 5014006-063 KLN-R60 - A2K-60R
11K 5014006-080 KLN-R80 - A2K-80R
15K-18K5 2028220-125 KLN-R125 - A2K-125R
Tipo Convertidor de Bussmann SIBA Fusible Littel Ferraz-
frecuencia Shawmut
kW Tipo JFHR2 Tipo RK1 JFHR2 JFHR2
22K FWX-150 2028220-150 L255-150 A25X-150
30K FWX-200 2028220-200 L255-200 A25X-200
37K FWX-250 2028220-250 L255-250 A25X-250

Los fusibles KTS de Bussmann pueden sustituir a los KTN en los convertidores de 240 V.

Los fusibles FWH de Bussmann pueden sustituir a los FWX en los convertidores de frecuencia de 240 V.

Los fusibles KLSR de LITTEL FUSE pueden sustituir a los KLNR en los convertidores de 240 V.

Los fusibles L50S de LITTEL FUSE pueden sustituir a los L50S en los convertidores de 240 V.

Los fusibles A6KR de FERRAZ SHAWMUT pueden sustituir a los A2KR en los convertidores de 240 V.

Los fusibles A50X de FERRAZ SHAWMUT pueden sustituir a los A25X en los convertidores de 240 V.
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380-500 V
Tipo Converti-
dor de fre- Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
cuencia
kW Tipo RK1 Tipo J Tipo T Tipo CC Tipo CC Tipo CC
K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 J1S-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6
1K5-2K2 KTS-R10 JKS-10 J3S-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
3K0 KTS-R15 JKS-15 J1S-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
4K0 KTS-R20 JKS-20 J3S-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
5K5 KTS-R25 JKS-25 J1S-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7K5 KTS-R30 JKS-30 J1S-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
11K KTS-R40 JKS-40 J1S-40 - - -
15K KTS-R50 JKS-50 J3S-50 = © ©
18K KTS-R60 JKS-60 J1S-60 - - -
22K KTS-R80 JKS-80 J1S-80 = © ©
30K KTS-R100 JKS-100 J1S-100 - - -
37K KTS-R125 JKS-150 J1S-150 - - -
45K KTS-R150 JKS-150 J1S-150 - - -
Tipo Con_vertldor de SIBA Fusible Littel Ferraz- Ferraz-
frecuencia Shawmut Shawmut
kW Tipo RK1 Tipo RK1 Tipo CC Tipo RK1
K37-1K1 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 A6K-6R
1K5-2K2 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R
3K0 5017906-016 KLS-R15 ATM-R15 A6K-15R
4K0 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R
5K5 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R
7K5 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R
11K 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R
15K 5014006-050 KLS-R50 - A6K-50R
18K 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R
22K 2028220-100 KLS-R80 - A6K-80R
30K 2028220-125 KLS-R100 - A6K-100R
37K 2028220-125 KLS-R125 - A6K-125R
45K 2028220-160 KLS-R150 - A6K-150R
Tipo Coqvertldor de Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
frecuencia
kW JFHR2 Tipo H Tipo T JFHR2
55K FWH-200 - - -
75K FWH-250 = = =
Tipo Con_vertldor de SIBA Fusible Littel Ferraz- Ferraz-
frecuencia Shawmut Shawmut
kW Tipo RK1 JFHR2 JFHR2 JFHR2
55K 2028220-200 L50S-225 - A50-P225
75K 2028220-250 L50S-250 A50-P250

Los fusibles A50QS de Ferraz-Shawmut pueden sustituir a los A50P.

Los fusibles 170M de Bussmann mostrados utilizan el indicador visual -/80. Los fusibles con el indicador -TN/80 tipo T, -/110 o TN/110 tipo T
del mismo tamarfio y amperaje pueden ser sustituidos.

550 - 600 V
Tipo Converti-
dor de fre- Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
cuencia
kW Tipo RK1 Tipo J Tipo T Tipo CC Tipo CC Tipo CC
K75-1K5 KTS-R-5 JKS-5 J1S-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
2K2-4K0 KTS-R10 JKS-10 J1S-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
5K5-7K5 KTS-R20 JKS-20 J3S-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
Tipo Cpnverhdor de fre- SIBA Fusible Littel Ferraz-
cuencia Shawmut
kW Tipo RK1 Tipo RK1 Tipo RK1
K75-1K5 5017906-005 KLSR005 A6K-5R
2K2-4K0 5017906-010 KLSR010 A6K-10R
5K5-7K5 5017906-020 KLSR020 A6K-20R

MG.33.AC.05 -
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Tipo (;onvert|dor de fre- Bussmann SIBA Ferraz-
cuencia Shawmut

kw. JFHR2 Tipo RK1 Tipo RK1
P37K 170M3013 2061032.125 6.6URD30D08A0125
P45K 170M3014 2061032.160 6.6URD30D08A0160
P55K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200
P75K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200

Los fusibles 170M de Bussmann mostrados utilizan el indicador visual -/80. Los fusibles con el indicador -TN/80 tipo T, -/110 o TN/110 tipo T
del mismo tamaiio y amperaje pueden ser sustituidos.

Los fusibles 170M de Bussmann cuando se suministran en los convertidores 525-600/690 V FC-302 P37K-P75K, FC-102 P75K, o FC-202 P45K-
P90K, son 170M3015.

Los fusibles 170M de Bussmann cuando se suministran en los convertidores 525-600/690V FC-302 P90K-P132, FC-102 P90K-P132 o FC-202
P110-P160 son 170M3018.

Los fusibles 170M de Bussmann cuando se suministran en los convertidores 525-600/690V FC302 P160-P315, FC-102 P160-P315, or FC-202
P200-P400 son 170M5011.
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3.3.5 Acceso a los terminales de control

Todos los terminales de los cables de control se encuentran situados bajo la
tapa de terminales, en la parte delantera del convertidor de frecuencia. Des-
monte la tapa de terminales con un destornillador.

Desmonte la tapa frontal para acceder a los terminales de control. Cuando
vuelva a colocar la tapa frontal, asegure una sujecién adecuada aplicando un
par de 2 Nm.

130BT248

Tlustracién 3.19: Acceso a los terminales de control de las protec-
ciones A2, A3, B3, B4, C3y C4

130BT334 J

Tlustracion 3.20: Acceso a los terminales de control de las protec-
ciones A5, B1, B2, Cly C2

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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3.3.6 Instalacioén eléctrica, Terminales de control

Para montar el cable en el terminal:
1. Quite 9 6 10 mm de aislante

2. Introduzca un destornillador) en el orificio cuadrado.
3. Introduzca el cable en el orificio circular adyacente.
4. Retire el destornillador. Ahora el cable esta montado en el terminal.

Para quitar el cable del terminal:

1. Introduzca un destornillador?) en el orificio cuadrado.

2. Saque el cable.

1 Méx. 0,4 x 2,5 mm

1308A150.10

9-10mm
(0.37 in) 1

130BT306
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3.4 Ejemplos de conexion

3.4.1 Arranque/Parada

Terminal 18 = par. 5-10 7erminal 18 Digital Input [8] Arranque

Terminal 27 = par. 5-12 Terminal 27 Digital Input [0] Sin funcion (pre- g % 1308A15.12
determinado, Inercia) > 10
o~
Terminal 37 = parada segura (si esta disponible) o o
12[1318]19]27]29[32]33]20[37
O|0|0|0|O|0]0|0|01O
fojtellol{slolts}tellstsllo

B

Arranque/Parada  Parada de seguridad

Velocidad

|

Arranque/Parada
(18)

3.4.2 Marcha/paro por pulsos

Terminal 18 = par. 5-10 7erminal 18 Digital InputArranque por pulsos,

[9] L)
. . L 130BA156.1%

Terminal 27 = par. 5-12 Terminal 27 Digital InputParada, [6] o N

Terminal 37 = parada segura (si esta disponible) 3,. u'j ul')
~
+ o o
12(13]18]19(27(29|32|33|20|37
0O]0]0|0|0|0|0|0|0|O
QIODIOPIO 000D

Arranque Parada;v;sa_ - :arada de seguridad

Velocidad

s [ 1 T L

Parada inversa
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3.4.3 Aceleracién/deceleracion

Terminales 29/32 = Aceleracién/deceleracion:

Terminal 18 = Par. 5-10 [9] Arranque (predeterminado) 12 | +24V

Terminal 27 = Par. 5-12 [19] Mantener referencia 18 | Par. 5-10

Terminal 29 = Par. 5-13 [21] Aceleracion M 27 | Par. 5-12

Terminal 32 = Par. 5-14 [22] Deceleracion —ﬁ.l/ ——29 | Par. 5-13
3 Nota: Terminal 29 sélo en los modelos FC x02 (x=tipo de serie). 132 Par. 5-14

37
130BA021.12

3.4.4 Referencia del potenciémetro

Referencia de tension a través de un potenciémetro:
15VBA154.11 <<
Fuente de referencia 1 = [1] Entrada analogica 53 (predeter- g
minada) <
>
o
Terminal 53, escala baja V = 0 voltios Velocidad RPM T )/
P 6-15
Terminal 53, escala alta V = 10 voltios 4 [391 [42, [501 [531 [541 [551
000|000
Term. 53, valor bajo ref./realim = 0 RPM [O] [OH )H )”O” )]
Terminal 53, valor alto ref./realim. = 1.500 RPM /ﬁ:f :: : _
Interruptor S201 = OFF (U) P rer. tensiéf | |
s o A —
y P 6-11 10V ;k N
s/
s/
s/
’ 1k
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3.5.1 Instalacién eléctrica, Cables de control

) A X2 |-|I< -|Id| _____ 7]
291 (L1) . | R =3
Entrada de Q 7| | AL A ]
potencia S g§ (tg) | J »-l—/é‘ : }'_l- ? =
tritasica ,__QH A% % — || K K A U=
= 95 PE [ e I!__K‘_K_?— [\ _-_/‘;I;' e
===n——Q — Switch Modo
CC bus Dﬁré gg E+§ Alimentacin . )
10Vdc | 24Vvdc he (R+) 82 Resistencia
15mA 4 de freno
+10Vde q 50 (+10 V 0OUT) + - oy 81
Tiovde =~ Ess (A IN)
+ 1
° [;@—_C M2 ony/1=0-20ma
0/4-20 mA $202_ | OFF /U=0-10V
—-10Vde —[—=A1-© 54 (A IN E g
+10Vde ['___" L QOIN B 240Vac, 2A
0/4-20 mA L
e N 55 (COM A IN)
/ A\ VAP
/ ‘\ / ‘\ 12 (+24V 0UT)
li \ i . 240Vac, 2A
1 IV 913 (+24v oUuT -
b Py ( ) ,P 5-00 400Vac, 2A
1 — B SERCE 24y (NP
! b \ (D IN) :\{ﬁ/ ov (PNP)
I | | \ | -
L 1 H HEP\Y _ N-===_]Indicacién corrinete
i T i E 19 (0 IN) — *Hzg\\; ?;mg J/(com A oOUT) 39 [,/ 7Y|de salida
| [ 1 \ /|0/4-20 mA
t +—t +—Q =
| Lo i EZO (coM D IN) ) (A oum 42 -
| [ |
M —t 8 —— 24V (NPN
| 1 Y 27 (@ INfOUT) | — —:'—?‘H ov gPNP; S801  ON=Conectado a una
: : : : | - Z4V| EI impedancia terminal
i - i I | o OFF=Abierto
| [ |
| [ |
L s s T
Q —— 24V (NPN
! T 17 29 (0 INJouT) — % ;
| [ |
Lo e
A 7 s
| [ | -0V ]
\ b i == I RS—485 T°T" (N Rs-485) 691 RS-485
\ | \ L Q | — 24V (NPN) Interface
1l Il \l l/ 32 (D IN) | oV (PNP) (P RS-485) 68
\ I \ | |
H H H P\ -
S A N A X CHL) 7 ) (Gou R=455) €
[ [
[N Vo (PNP) = Generador
\/ X (NPN) = Disipador
/;(7______/;/7___- 37 (D IN)
- 1 18
Tlustracién 3.21: Diagrama que muestra todos los terminales eléctricos sin opciones.
A = analdgico, D = digital
El terminal 37 se utiliza para la parada de seguridad. Para ver las instrucciones sobre la instalacion de parada de seguridad, consulte la
seccion Instalacion de parada de seguridad en la Guia de Disefio del .
* El terminal 37 no esta incluido en el FC 301 (excepto en el FC 301 A1, que incorpora parada de seguridad).
El relé 2 y el terminal 29 no tienen ninguna funcion en el FC 301.

Los cables de control muy largos y las sefiales analdgicas pueden, rara vez, y dependiendo de la instalacion, producir bucles de tierra de 50/60 Hz debido
al ruido introducido a través de los cables de alimentacion.

Si esto ocurre, puede ser necesario romper la pantalla o introducir un condensador de 100 nF entre la pantalla y el chasis.

Las entradas y salidas analdgicas y digitales deben estar conectadas por separado a las entradas comunes del convertidor (terminal 20, 55, 39) para
evitar que las corrientes a tierra de ambos grupos afecten a otros grupos. Por ejemplo, la activacion de la entrada digital podria producir perturbaciones
en la sefial de entrada analdgica.
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Polaridad de entrada de los terminales de control

PNP {Fuente)
Catlaado da entrada digital

3 |+21voc
= Jovae

PN (s pocor) o
oo e iyl 3

&
=
5
i
5
P
&
15
[

3

vl uls]ulr [ ]a]o]]:

(X
(X

iNOTA!
Los cables de control deben ser apantallados/blindados.

Consulte la seccién Conexion a tierra de cables de control apantallados/
blindados para conocer la conexion correcta de los cables de control.

130BA681.10
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3.5.2 Interruptores S201, S202 y S801

Los interruptores S201 (A53) y S202 (A54) se utilizan para seleccionar una configuracién de intensidad (0-20 mA) o de tension (de -10 a 10 V) de los
terminales de entrada analdgica 53 y 54, respectivamente.

El interruptor S801 (BUS TER.) se puede utilizar para activar la terminacion del puerto RS-485 (terminales 68 y 69).

Véase el Diagrama que muestra todos los terminales eléctricos en la seccion Instalacion eléctrica.

Ajuste predeterminado:
S201 (A53) = OFF (entrada de tension)

5202 (A54) = OFF (entrada de tension)

S801 (terminacion de bus) = OFF

del LCP (la base) para manipular los interruptores. No deben accionarse los interruptores con la alimentacion conectada al convertidor

I Al cambiar la funcién del S201, el S202 o el S801, tenga cuidado de no forzar los interruptores. Se recomienda desmontar el montaje
. de frecuencia.

130BT310
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3.6.1 Ajuste final y prueba

Para probar el ajuste y asegurarse de que el convertidor de frecuencia esta funcionando, siga estos pasos.

Paso 1. Localice la placa de caracteristicas del motor

iNOTA!
El motor puede estar conectado en estrella (Y) o en tridngulo (A). Esta informacion se encuentra en la placa de caracteristicas del

motor.

BAUFR 0-73734 ESLINGEN

3~ MOTOR NR. 1827421 2003
S/E005A9
1,5 kW
n, 31,5 fmin. 400 Y V
n; 1400 [min. 50 Hz
cos @ 0,80 36 A
1,7L
B IP_65 H1/1A
130BT307
Paso 2. Introduzca los datos de la placa de caracteristicas del 1 par. 1-20 Motor Power [kKW]

motor en esta lista de parametros. par. 1-21 Motor Power [HP]
par. 1-22 Motor Voltage

par. 1-23 Motor Frequency
par. 1-24 Motor Current

par. 1-25 Motor Nominal Speed

Para acceder a esta lista, pulse primero [QUICK MENU] (Mend rapido) y,

a continuacion, seleccione "Q2 Ajuste rapido".

ViR Wi

Paso 3. Active la Adaptacion automatica del motor (AMA)
La realizacién de un procedimiento AMA garantiza un rendimiento 6ptimo. El procedimiento AMA mide los valores a partir del diagrama
equivalente del modelo de motor.

1. Conecte el terminal 37 al terminal 12 (si el terminal 37 esta disponible).

2. Conecte el terminal 27 al terminal 12 o ajuste el par. 5-12 7erminal 27 Digital Input , en "Sin funcion".
3.  Active el procedimiento AMA par. 1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA).

4. Elija entre un AMA reducido o uno completo. Si hay un filtro de onda senoidal instalado, ejecute solo el AMA reducido, o retire el filtro de onda
senoidal durante el procedimiento AMA.

5. Pulse la tecla [OK] (Aceptar). El display muestra el mensaje “Pulse [Hand on] para arrancar”.
6. Pulse la tecla [Hand on]. Una barra de progreso indica que el AMA se esta llevando a cabo.

Detencion del AMA durante el funcionamiento
1. Pulse la tecla [OFF] (Apagar); el convertidor de frecuencia entrara en modo de alarma y el display mostrara que el usuario ha finalizado el AMA.

AMA correcto
1. El display muestra el mensaje “Pulse [OK] para finalizar AMA”.

2. Pulse la tecla [OK] para salir del estado AMA.
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AMA incorrecto
1.

3 Instrucciones de montaje

El convertidor de frecuencia entra en modo de alarma. Se puede encontrar una descripcién de la alarma en el capitulo Advertencias y alar-
mas.

"Valor de informe", en [Registro alarma], muestra la Ultima secuencia de medida llevada a cabo por el AMA, antes de que el convertidor de
frecuencia entrase en modo alarma. Este nimero, junto con la descripcion de la alarma, le ayudard a solucionar los problemas con los que se
encuentre. Si se pone en contacto con Danfoss para solicitar asistencia, aseglrese de indicar el nimero y la descripcién de la alarma.

iNOTA!

Una AMA fallido suele deberse a la introduccién de los datos de la placa de caracteristicas del motor o a una diferencia demasiado
grande entre la potencia del motor y la del convertidor de frecuencia.

Paso 4. Configurar el limite de velocidad y el tiempo de acel/
decel

par.3-02 Minimum Reference
par.3-03 Maximum Reference

Tabla 3.4: Ajuste los limites deseados para la velocidad y el tiempo de
rampa.

par. 4-11 Motor Speed Low Limit [RPM] o par. 4-12 Motor Speed
Low Limit [Hz]

par. 4-13 Motor Speed High Limit [RPM] o par. 4-14 Motor Speed
High Limit [Hz]

par. 3-41 Ramp 1 Ramp up Time
par.3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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3.7 Conexiones adicionales

3.7.1 Control de freno mecénico

En las aplicaciones de elevacién/descenso, es necesario poder controlar un freno electromecéanico:
. Controlar el freno utilizando una salida de relé o una salida digital (terminales 27 6 29).

. Mantener la salida cerrada (libre de potencial) mientras el convertidor de frecuencia no pueda “controlar” el motor, por ejemplo debido a una

carga demasiado pesada.

. Seleccionar Control del freno mecanico [32] en el par. 5-4* para aplicaciones con freno mecanico.
. El freno queda liberado cuando la intensidad del motor supera el valor preseleccionado en par.2-20 Release Brake Current.

. El freno se acciona cuando la frecuencia de salida es inferior a la frecuencia ajustada en par.2-21 Activate Brake Speed [RPM] o en par.
2-22 Activate Brake Speed [Hz], y solo si el convertidor de frecuencia emite un comando de parada.

Si el convertidor de frecuencia se encuentra en modo de alarma o en una situacion de sobretension, el freno mecanico actlia inmediatamente.

3.7.2 Conexién en paralelo de motores

El convertidor de frecuencia puede controlar varios motores conectados

en paralelo. El consumo total de energia por parte de los motores no debe ‘ ‘
sobrepasar la corriente de salida nominal Im,n del convertidor de frecuen- .| |[Goea
. N 00
cia. {00
[ele)ote]
<
iNOTA!
.
Las instalaciones con cables conectados a un punto

comun, como en la figura que se muestra abajo, sdlo ,

son recomendables para longitudes de cable cortas.

iNOTA!
Cuando los motores estan conectados en paralelo, no

se puede utilizar el par. 1-29, Adaptacion automatica
del motor (AMA).

iNOTA!
El relé térmico electronico (ETR) del convertidor de

frecuencia no puede utilizarse como proteccion del o0¢
<,
{0%00

motor para el motor individual de los sistemas con S

motores conectados en paralelo. Proporcione una ma-
yor proteccién del motor, por ejemplo mediante ter-

mistores en cada motor o relés térmicos individuales

(los magnetotérmicos no son adecuados como protec-
cion).

1308A170.10

Al arrancar, y a bajos valores de RPM, pueden surgir problemas si los tamafios de los motores son muy diferentes, ya que la resistencia 6hmica del
estator, relativamente alta en los motores pequefios, necesita tensiones mas altas a pocas revoluciones.

3.7.3 Proteccién térmica del motor

El relé de térmico electrdnica del convertidor de frecuencia ha recibido la Aprobacion UL para la proteccion de un motor, cuando par.1-90 Motor Thermal
Protectionse ha ajustado a Descon. y par. 1-24 Motor Current esta ajustado a la intensidad nominal del motor (véase la placa de caracteristicas).

Para la proteccion térmica del motor, también se puede utilizar la opcién MCB 112, tarjeta de termistor PTC. Esta tarjeta tiene certificacion ATEX para
proteger motores en areas con peligro de sufrir explosiones, Zona 1/21 y Zona 2/22. Si desea mas informacion al respecto, consulte la Guia de Diserfio.
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3.7.4 Como conectar un PC al convertidor de frecuencia

Para controlar el convertidor de frecuencia desde un PC, instale el soft-
ware de configuracion MCT 10.

El PC se conecta mediante un cable USB estandar (ordenador/dispositi-
vo), o mediante la interfaz RS485, tal y como se muestra en la seccion
Conexion de bus en la Guia de programacion.

iNOTA!

La conexién USB se encuentra galvanicamente aislada
de la tensidn de alimentacion (PELV) y del resto de los
terminales de alta tension. La conexién USB esté co-
nectada a la proteccién a tierra en el convertidor de
frecuencia. Utilice Gnicamente un ordenador portatil
aislado como conexion entre el PC y el conector USB
del convertidor de frecuencia.

130BT308

Tlustracién 3.22: Conexidn USB.

3.7.5 El Software para PC FC 300

Almacenamiento de datos en un PC mediante el software de
configuraciéon MCT 10:
1. Conecte un PC al convertidor de frecuencia mediante un puerto
UsB

2. Ejecute el software de configuracion MCT 10

w

Seleccione el puerto USB en el apartado “Red”

4, Seleccione “Copiar”

o

Seleccione el apartado “Proyecto”
6. Seleccione “Pegar”
7. Seleccione “Guardar como”

En este momento, se almacenaran todos los parametros.

Transferencia de datos del PC al convertidor de frecuencia me-
diante el software de configuracién MCT 10:
1. Conecte un PC al convertidor de frecuencia mediante un puerto
usB

2. Ejecute el software de configuracion MCT 10

3. Seleccione “Abrir” y se mostraran los archivos almacenados
4.  Abra el archivo apropiado

5.  Seleccione “Escribir en el convertidor de frecuencia"

En este momento, todos los pardmetros se transferiran a la unidad.

Se dispone de un manual aparte para el software de configuracion MCT
10.
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4 Instrucciones de programacion

4.1 Panel de control local grafico y numérico

La forma mas sencilla de programar el convertidor de frecuencia es mediante el panel de control local grafico (LCP 102). Es necesario consultar la Guia
de Disefio del convertidor de frecuencia para utilizar el panel de control local numérico (LCP 101).

4.1.1 Como programar en el LCP gréfico

Las siguientes instrucciones son validas para el LCP grafico (LCP 102):

El panel de control esta dividido en cuatro grupos de funciones:

1. Display gréfico con lineas de Estado. 150BA0T8.15

2.  Teclas del ment y luces indicadoras: cambio de parametros y

cambio entre las funciones del display.

. . Status o a
3.  Teclas de navegacion y luces indicadoras (LED). 1234rpm 104A  43.5H4 —

1 43,5.. b

4.  Teclas de funcionamiento y luces indicadoras (LED).

Todos los datos aparecen en un display LCP grafico, que puede mostrar
hasta cinco elementos de datos de funcionamiento en la visualizacion

[Status] (Estado). Run OK Cc
— — — —
. B Quick Mai Alarm
Lineas del display: 2 Status Ml::Ir?u M:;TJ Log

a. Linea de estado: Mensajes de estado que muestran iconos y
graficos.

b. Linea 1-2: Lineas de datos del panel de operador que muestran
datos definidos o seleccionados por el usuario. Si se pulsa la
tecla [Status], puede afiadirse una linea adicional. 3

[ Linea de estado: Mensajes de estado que muestran texto .

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 39



Manual de Operacion del VLT® Automation-
4 Instrucciones de programacion M Drive FC 300

4.1.2 Como programar en el panel de control localnumérico

Las siguientes instrucciones son validas para el LCP numérico (LCP 101):
130BA191.10

El panel de control esta dividido en cuatro grupos de funciones:

1. Pantalla numérica.

2.  Teclas del ment y luces indicadoras: cambio de parametros y

cambio entre las funciones del display. |_| __I _ _| |_

3.  Teclas de navegacion y luces indicadoras (LED). - SetUp’|

4.  Teclas de funcionamiento y luces indicadoras (LED).

[—— R —— . |

Status Quick Main
2 Menu Setup Menu
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4.1.3 Puesta en funcionamiento

La forma mas sencilla de realizar la puesta en marcha inicial es utilizar el botén Quick Menu (MenU rapido) y seguir el procedimiento de configuracion
rapida utilizando el LCP 102 (léase la tabla de izquierda a derecha). El ejemplo es valido para las aplicaciones de lazo abierto:

Quick
Menu

par.0-01 Idioma

Pulsar

)
S

Q2 Quick menu (Ment rapido)

)

N
J

Ajustar idioma

N\
N~

4
\

par. 1-20 Motor Power [kW] Ajustar la potencia de la placa de caracteristicas del motor

D)

par. 1-22 Motor Voltage Ajustar la tension de la placa de caracteristicas del motor

\

(

)

V4

par. 1-23 Motor Frequency Ajustar la frecuencia de la placa de caracteristicas del motor

2 N\
N A

4
\

(

)

N
J

par. 1-24 Motor Current Ajustar la intensidad de la placa de caracteristicas del motor

N\
N~

4
\

(

)

N
V4

Ajustar la velocidad en RPM de la placa de caracteristicas del
motor

2 N\
N A

par. 1-25 Motor Nominal Speed

4
\

Si el valor predeterminado es Inercia, es posible cambiarlo a Sin
funcion. Entonces, no sera necesario que haya conexion al ter-
minal 27 para realizar un AMA

par. 5-12 7erminal 27 Digital Input

N
=

Seleccionar la funcién AMA deseada. Se recomienda activar la
funcion AMA completa

par. 1-29 Automatic Motor Adaptation
(AMA)

Ajustar la velocidad minima del eje del motor

Ajustar la velocidad méaxima del eje del motor .

Ajustar el tiempo de aceleracion de rampa en referencia a la
velocidad de motor sincrona, ns

par.3-02 Minimum Reference

par.3-03 Maximum Reference

HEOHE

par. 3-41 Ramp 1 Ramp up Time

Ajustar el tiempo de deceleracion en referencia a la velocidad

/7 N\
U de motor sincrona, ns
@

par.3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

par. 3-13 Lugar de referencia Ajustar el sitio desde el que debe trabajar la referencia
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4.2 Quick Setup

0-01 Idioma

Option: Funcion:
Define el idioma que se usara en el display.

El convertidor de frecuencia puede suministrarsecon 4 paquetes de idioma diferentes. El inglés y el
aleman se incluyen en todos los paquetes. El inglés no puede borrarse ni manipularse.

[o] * English Parte de los paquetes de idiomas 1-4
[1] Deutsch Parte de los paquetes de idiomas 1-4
[2] Francais Parte del paquete de idioma 1

[3] Dansk Parte del paquete de idioma 1

[4] Spanish Parte del paquete de idioma 1

[5] Italiano Parte del paquete de idioma 1

[6] Svenska Parte del paquete de idioma 1

[7] Nederlands Parte del paquete de idioma 1

[10] Chinese Paquete de idioma 2

[20] Suomi Parte del paquete de idioma 1

[22] English US Parte del paquete de idioma 4

[27] Greek Parte del paquete de idioma 4

[28] Bras.port Parte del paquete de idioma 4

[36] Slovenian Parte del paquete de idioma 3

[39] Korean Parte del paquete de idioma 2

[40] Japanese Parte del paquete de idioma 2

[41] Turkish Parte del paquete de idioma 4

[42] Trad.Chinese Parte del paquete de idioma 2

[43] Bulgarian Parte del paquete de idioma 3

[44] Srpski Parte del paquete de idioma 3

[45] Romanian Parte del paquete de idioma 3

[46] Magyar Parte del paquete de idioma 3

[47] Czech Parte del paquete de idioma 3

[48] Polski Parte del paquete de idioma 4

[49] Russian Parte del paquete de idioma 3

[50] Thai Parte del paquete de idioma 2

[51] Bahasa Indonesia Parte del paquete de idioma 2
Range: Funcion:

Tamaiio re- [0,09 - 1200 kW] Introduzca la potencia nominal del motor en kW conforme a la placa de caracteristicas del mismo.
lacionado* El valor predeterminado se corresponde con la salida nominal de la unidad.

Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en marcha. Este parametro es visible en el LCP si
el es par. 0-03 es Internacional [0].
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iNOTA!
Cuatro tamafios menos, un tamario por encima del valor nominal de VLT.

1-22 Tensién motor

Range: Funcion:

400. V* [10. - 1000. V] Introducir la tensién nominal del motor, conforme a la placa de caracteristicas del mismo. El valor
predeterminado se corresponde con la salida nominal de la unidad.
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-23 Frecuencia motor

Option: Funcioén:
Min.- Max. frecuencia de motor: 20 - 1.000 Hz.
Seleccione el valor de frecuencia del motor segun la placa de caracteristicas del mismo. Si se se-
lecciona un valor diferente de 50 Hz o 60 Hz, es necesario adaptar los ajustes independientes de la
carga en los par. del 1-50 al 1-53. Para el funcionamiento a 87 Hz con motores de 230/400 V, ajuste
los datos de la placa de caracteristicas para 230 V/50 Hz. Adapte el par. 4-13, Limite alto veloc.
motor [RPM], y €l par. 3-03, Referencia maxima, a la aplicacion de 87 Hz.

[50] * 50 Hz cuando el par. 0-03 = Inter-
nacional

[60] 60 Hz cuando el par. 0-03 = US

1-24 Intensidad motor

Range: Funcién:

7.20 A* [0.10 - 10000.00 A] Introduzca la intensidad nominal del motor segun la placa de caracteristicas del mismo. Los datos
se utilizan para calcular el par motor, la proteccion térmica del mismo, etc.

iNOTA!
Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-25 Veloc. nominal motor

Range: Funcioén:
1420. RPM* [100 - 60000 RPM] Introducir el valor de la velocidad nominal del motor segun los datos de la placa de caracteristicas
del mismo. Estos datos se utilizan para calcular compensaciones automaticas del motor.

iNOTA!
No se puede cambiar este parametro con el motor en marcha.

5-12 Terminal 27 entrada digital
Option: Funcion:

Seleccionar la func. del rango de ent. digital disponible.

Sin funcién [0]
Reinicio [1]
Inercia [2]
Inercia y reinicio [3]
Parada rapida [4]
Freno CC [5]
Parada [6]
Arranque [8]
Arrangue por pulsos [9]
Cambio de sentido [10]
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Arranque e inversion [11]
Act. arranque adelante [12]
Act. arranque inverso [13]
Veloc. fija [14]
Ref. interna LSB [16]
Ref. interna MSB [17]
Ref. interna EXB [18]
Mantener referencia [19]
Mantener salida [20]
Aceleracion [21]
Deceleracion [22]
Selec. ajuste LSB [23]
Selec. ajuste MSB [24]
Engan. arriba [28]
Enganc. abajo [29]
Entrada de pulsos [32]
Bit rampa 0 [34]
Bit rampa 1 [35]
Fallo de red [36]
Increm. DigiPot [55]
Dismin. DigiPot [56]
Borrar DigiPot [57]
Reset del contador A [62]
Reset del contador B [65]
1-29 Adaptacion automatica del motor (AMA)
Option: Funcion:

La funcion AMA optimiza el rendimiento dinamico del motor optimizando automaticamente los pa-
rametros avanzados del motor (par. 1-30 a 1-35) con el motor parado.

Active la funcién AMA pulsando la tecla [Hand on] después de seleccionar [1] 6 [2]. Véase también
la seccién Adaptacion automatica del motor. Tras una secuencia normal, el display mostrara el
mensaje “Pulse [OK] para finalizar AMA)”. Después de pulsar la tecla [OK], el convertidor de fre-
cuencia esta listo para su uso.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

[0] * OFF

[1] Act. AMA completo Realiza un AMA de la resistencia del estator Rs, la resistencia del rotor Ry, la reactancia de fuga del
estdtor X1, la reactancia de fuga del rotor Xz y la reactancia principal Xy. .
FC 301: el AMA completo no incluye medida de Xn para el FC 301, sino que el valor X, se determina
a partir de la base de datos del motor. Se puede ajustar el par.1-35 para obtener un rendimiento
de arranque 6ptimo.

[2] Act. AMA reducido Realiza un AMA reducido de la resistencia del estator Rs solo en el sistema. Seleccione esta opcion
si se utiliza un filtro LC entre el convertidor de frecuencia y el motor.

Nota:

. Para obtener la mejor adaptacion posible del convertidor de frecuencia, ejecute el AMA con el motor frio.
3 El AMA no se puede realizar mientras el motor esté en funcionamiento.

. El AMA no puede realizarse en motores de magnetizacion permanente.

iNOTA!
Es importante configurar el par. 1-2* del motor correctamente, ya que forma parte del algoritmo del AMA. Se debe llevar a cabo un
AMA para conseguir el rendimiento dindmico dptimo del motor. Este proceso puede tardar hasta 10 minutos, dependiendo de la potencia
de salida del motor.

iNOTA!

Evite la generacion externa de par durante el AMA.
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iNOTA!
Si cambia alguno de los ajustes del par. 1-2%*, los parametros avanzados del motor, del 1-30 al 1-39, volveran al ajuste predeterminado.

3-02 Minimum Reference

Range: Funcion:

0 Referen- [-999999.999 - par. 3-03 Referen- Introducir la Referencia minima. La Referencia minima es el valor minimo obtenible por la suma de

ceFeedba- ceFeedbackUnit] todas las referencias.

ckUnit* La referencia minima solo se activa si se selecciona Min - Max [0] en el par. 3-00 Reference Ran-
ge.

La unidad de referencia minima coincide con:

. La configuracion seleccionada en par. 1-00 Configuration Mode Modo configuracion. para
Veloc. lazo cerrado[1], RPM; para Par lazo cerrado [2], Nm.

. La unidad seleccionada en el par. 3-01 Reference/Feedback Unit.

3-03 Maximum Reference

Range: Funcioén:

1500.000 [par. 3-02 - 999999.999 Referen- Introduzca la referencia maxima. La referencia maxima es el valor mas alto que puede obtenerse
Reference- ceFeedbackUnit] sumando todas las referencias.

FeedbackU-

La unidad de la referencia maxima coincide con:
nit* . La configuracion seleccionada en el par. 1-00 Configuration Mode: para Veloc. Lazo Ce-

rrado [1], RPM; para Par Lazo Cerrado [2], Nm.

. La unidad seleccionada en el par. 3-0.

3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa

Range: Funcion:

Dependien- [0,01 - 3600,00 s] Introducir el tiempo de aceleracion de rampa, es decir, el tiempo de aceleracion desde 0 RPM hasta
te del tama- la velocidad de motor sincrona ns. Seleccionar un tiempo de rampa de aceleracion tal que la inten-
fio sidad de salida no exceda el limite de intensidad del par. 4-18 durante la rampa. El valor 0,00

corresponde a 0,01 s en el modo de velocidad. Véase el tiempo de deceleracion en el par. 3-42.
tace/[s] X ng [RPM]

Par.3 - 41 = A refLRPM]

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

Range: Funcion:

3.00 s* [0.01 - 3600.00 s] Introduzca el tiempo de rampa de deceleracion, es decir, el tiempo de deceleracion desde la velo-
cidad de motor sincrona ns hasta 0 RPM. Seleccione un tiempo de rampa de deceleracion tal que
no se produzca una sobretension en el inversor debido al funcionamiento regenerativo del motor,
y tal que la intensidad generada no exceda el limite establecido en par. 4-18 Current Limit. El valor
0,00 corresponde a 0,01 s en modo Velocidad. Véase tiempo de rampa de aceleracion en
par. 3-41 Ramp 1 Ramp up Time.

ec [s] x ng [ RPM]

Par.3 — 42 = refT RPMI]
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4.3 Pardmetros de configuracion basicos

0-02 Unidad de velocidad de motor

Option: Funcion:
Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en marcha.
Lo que muestre el display depende de los ajustes de par.0-02 Unidad de velocidad de motory
par. 0-03 Ajustes regionales. Los ajustes predeterminados de par.0-02 Unidad de velocidad de mo-
tor 'y par. 0-03 Ajustes regionales dependen de la region del mundo en que se suministre el
convertidor de frecuencia, pero pueden reprogramarse seglin sea necesario.

iNOTA!
Cambiar la Unidad de velocidad del motor pondra algunos parametros a sus va-

lores iniciales. Se recomienda seleccionar primero la unidad de velocidad del
motor, antes de modificar otros parametros.

[0] RPM Selecciona mostrar los parametros y variables de la velocidad del motor (p. €j., referencias, reali-
mentaciones y limites) en términos de velocidad del motor (en RPM).

[1] * Hz Selecciona mostrar los pardmetros y variables de la velocidad del motor (p. €j., referencias, reali-
mentaciones y limites) en términos de frecuencia de salida al motor (en Hz).

0-50 LCP Copy

Option: Funcion:
[o] * No copy
[1] All to LCP Copia todos los parametros de todos los ajustes desde la memoria del convertidor de frecuencia a

la memoria del LCP.

[2] All from LCP Copia todos los parametros de todos los ajustes desde la memoria del LCP hacia la memoria del
convertidor de frecuencia.

[3] Size indep. from LCP Para copiar sdlo los parametros que sean independientes del tamafio del motor. La Ultima seleccion
puede utilizarse para programar varios dispositivos con la misma funcion sin perturbar los datos.

[4] File from MCO to LCP
[5] File from LCP to MCO

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-03 Torque Characteristics

Option: Funcion:
Seleccionar las caracteristicas de par necesarias.
VT y AEO son operaciones de ahorro de energia.

[o] * Constant torque La salida del eje del motor proporciona un par constante utilizando el control de velocidad variable.

[1] Variable torque La salida del eje del motor proporciona un par constante bajo el control de velocidad variable. Ajuste
el nivel de par variable en el par. 14-40 Nive/ VT.

[2] Auto Energy Optim. Esta funcidn optimiza automaticamente el consumo de energia minimizando la magnetizacion y la
frecuencia mediante el par. 14-41 Minima magnetizacion AEOy par. 14-42 Frecuencia AEO mini-
ma.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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1-04 Overload Mode

Option: Funcion:
[0] * High torque El par alto permite hasta un 160 % de sobrepar.
[1] Normal torque Para motores sobredimensionados permite sobrepar de par hasta el 110%.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

1-90 Motor Thermal Protection

Option: Funcioén:
El convertidor de frecuencia determina la temperatura del motor para la proteccion contra sobre-
carga del motor de dos formas distintas:

. Mediante un sensor de termistor conectado a una de las entradas analdgicas o digitales
(par.1-93 Fuente de termistor).

. Mediante célculo de la carga térmica (ETR, relé térmico electronico) basandose en la carga
real y el tiempo. La carga térmica calculada se compara con la intensidad Imn y la fre-
cuencia fu,n. nominales del motor Los calculos estiman la necesidad de una carga menor
a menor velocidad debido a una refrigeracion mas baja por parte del ventilador integrado
en el motor.

[0] protection El motor estad sometido a sobrecarga continua, cuando no se requiere ninguna advertencia o des-
conexidén del convertidor.

[1] Thermistor warning Activa una advertencia cuando el termistor o sensor KTY conectado en el motor reacciona por so-
bretemperatura del motor.

[2] Thermistor trip Detiene (desconecta) el convertidor de frecuencia cuando el termistor del motor reacciona por so-
bretemperatura del mismo.

El valor de desconexion del termistor debe ser > 3 kQ.

Integrar un termistor (sensor PTC) en el motor para la proteccion del bobinado.

[31] ETR warning 1 Véase la descripcion detallada mas abajo.
[4] ETR trip 1
[5] ETR warning 2
[6] ETR trip 2
[7] ETR warning 3
[8] ETR trip 3
[9] ETR warning 4
[10] ETR trip 4
R
(0]
4000
3000
1330
550
250
—
¥ [*C]
-20*C¥Temperatura nominal-5*C| ¥ I‘g'r:ﬁ’:gf'“m+5'c
175HA1B3.10 ¥ Temperatura nominal

La proteccion contra sobrecarga del motor puede realizarse utilizando varias técnicas: sensor PTC o KTY en los bobinados del motor (véase también la
seccion Conexion del sensor KTY); interruptor térmico mecanico (tipo Klixon); o relé térmico-electrénico (ETR).
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Uso de una entrada digital y 24 V como fuente de alimentacion:

Ejemplo: el convertidor de frecuencia se desconecta cuando la temperatura del motor es demasiado alta.
Ajustes de parametros:

Ajustar par.1-90 Motor Thermal Protection en Descon. termistor[2]

Ajustar par.1-93 Fuente de termistor en Entrada digital [6]

i 130BA151.10
N >
+ < MmO NO
1 32|33(2
(1
O
d
[
si >
PTC / Termistor <6.6 kO >10.8 kQ R

Uso de una entrada digital y 10 V como fuente de alimentacién:

Ejemplo: El convertidor de frecuencia se desconecta cuando la temperatura del motor es demasiado alta.
Ajustes de parametros:

Ajustar par.1-90 Motor Thermal Protection en Descon. termistor[2]

Ajustar par.1-93 Fuente de termistor en Entrada digital [6]

He Ol 3l +10v

O|0
O O 130BA152.1C

NO

12[13]18|19(27|29|32|33|20

% . _
R

PTC / Termistor <8000 >2.7ka

O O[%

=10
|0]@)

|e]e)

Uso de una entrada analdgica y 10 V como fuente de alimentacion:

Ejemplo: El convertidor de frecuencia se desconecta cuando la temperatura del motor es demasiado alta.
Ajustes de parametros:

Ajustar par.1-90 Motor Thermal Protection en Descon. termistor [2]

Ajustar par.1-93 Fuente de termistor en Entrada analogica 54 [2]

NO

si >

PTC / Termistor <3.0kR
>3.0 k2
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Entrada Tension de alimentacion Umbral
Digital/Analdgica Voltios Valores de desconexion
Digital 24V < 6,6 kQ-> 10,8 kQ
Digital 1oV <800Q->2,7kQ
Analdgica 10V <3,0kQ->3,0kQ
iNOTA!
Compruebe que la tension de alimentacidn seleccionada cumple las especificaciones del elemento termistor utilizado.

Seleccione Advert. ETR 1-4, para activar una advertencia en el display cuando el motor esté sobrecargado.
Seleccione Descon. ETR 1-4 para desconectar el convertidor de frecuencia cuando el motor esté sobrecargado. 4

Puede programar una sefial de advertencia mediante una de las salidas digitales. La sefial aparece en el caso de que se produzca una advertencia si el
convertidor de frecuencia se desconecta (advertencia térmica).

Las funciones 1-4 de ETR (Relé del terminal electronico) calcularan la carga cuando el ajuste seleccionado esté activo. Por ejemplo, ETR empieza a calcular

cuando se selecciona el ajuste 3. Para el mercado norteamericano: Las funciones ETR proporcionan proteccion contra sobrecarga del motor de la clase
20, de acuerdo con NEC.

tis] -
2000 T é
1 =
1000 !
600 %
500 —
2NN
200
\\\\~\ f, =1xf
100 our ™
60 four=2xfyn
28 four=0.2xf 1y
30
20
T
" 10 12 14 16 18 20 Tun

1-93 Fuente de termistor

Option: Funcioén:
Seleccionar la entrada a la que debe conectarse el termistor (sensor PTC). No se puede seleccionar
una opcion de entrada analdgica [1] o [2] si dicha entrada analdgica ya esta siendo utilizada como

fuente de referencia (seleccionada en par. 3-15 Fuente 1 de referencia,par. 3-16 Fuente 2 de re-
ferencia o par. 3-17 Fuente 3 de referencia ).

Cuando se utilice la opcién MCB112, debe seleccionarse siempre [0] Ninguna.

[0] * Ninguno

[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analdgica 54
[3] Entrada digital 18
[4] Entrada digital 19
[5] Entrada digital 32

[6] Entrada digital 33

iNOTA!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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iNOTA!
Las entradas digitales deben ajustarse como “Sin funcién” - consulte el par. 5-1%*,

2-10 Funcion de freno

Option: Funcion:
[0] [Off] (Apagado) Sin resistencia de freno instalada.
[1] Resistencia de freno Resistencia de freno incorporada al sistema para disipar el exceso de energia de frenado como calor.

La conexion de una resistencia de freno permite una mayor tension de CC durante el frenado (fun-
cionamiento de generacion). La funcién Freno con resistencia sdlo esta activa en convertidores de

frecuencia con freno dinamico integrado.

[2] Frenado de CA Se selecciona para mejorar el frenado sin utilizar resistencia de freno. Este parametro controla una
sobremagnetizacion del motor al funcionar con una carga del generador. Esta funcidn puede mejorar
la funcién OVC. El aumento de las pérdidas eléctricas en el motor permite que la funcion OVC au-
mente el par de frene sin superar el limite de sobretension. Tenga presente que el freno de CA no
es tan eficaz como el freno dinamico con resistencia.

El frenado de CA es para el modo VVC* y flujo tanto en lazo cerrado como abierto.

2-11 Resistencia freno (ohmios)

Range: Funcion:

50. Ohm*  [5. - 32000. Ohm] Ajustar el valor de la resistencia de freno en ohmios. Este valor se emplea para monitorizar la energia
entregada a la resistencia de freno en par. 2-13 Ctrol. Potencia freno. Este parametro sdlo esta
activo en convertidores de frecuencia con un freno dinamico integrado.

Si la seleccion es xxxx utilice este parametro. Si la seleccion es xxx.xx, utilice par. 3-81 7iempo
rampa parada rapida.

2-12 Limite potencia de freno (kW)
Range: Funcion:
5.000 kw*  [0.001 - 500.000 kW] Ajustar el limite de control de la potencia de freno transmitida a la resistencia.

El limite de control se determina como el producto del ciclo maximo de trabajo (120 s) y la potencia
maxima de la resistencia de freno en ese ciclo de trabajo. Consulte la siguiente formula.

Para las unidades de 200-240 V: - - 3902 x tiempo de trabajo
resistencia ~— R x 120

Para unidades de 380-480 V » ~ 7782 x tiempo de trabajo
resistencia — R x 120

Para unidades de 380-500 V » 81 02 x tiempo de trabajo
resistencia ~— R x 120

Para unidades de 575-600 V » ~ 9432 % tiempo de trabajo
resistencia ~— R x 120

Este parametro solo esta activo en convertidores de frecuencia con un freno dinamico integrado.

2-13 Brake Power Monitoring

Option: Funcioén:
Este parametro solo esta activo en convertidores de frecuencia con un freno dinamico integrado.
Este parametro permite controlar la potencia transmitida a la resistencia de freno. La potencia se
calcula sobre la base de la resistencia (par.2-11 Resistencia freno (ohmios)), |a tensién de CC y el
tiempo de trabajo de la resistencia.

[o] * Off No se requiere ninglin control de potencia de frenado.

[1] Warning Activar una advertencia en el display cuando la potencia transmitida durante 120 s supere el 100%
del limite de control (par.2-12 Limite potencia de freno (kW)).
La advertencia desaparece cuando la potencia transmitida desciende por debajo del 80 % del limite
de control.

50 MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-
Drive FC 300 M 4 Instrucciones de programacion

[2] Trip Desconecta el convertidor de frecuencia y muestra una alarma cuando la potencia calculada supera
el 100% del limite de control.

[3] Warning and trip

Si el control de potencia esta ajustado como Mo [0] o Advertencia[1], la funcion de freno sigue activa, incluso si se supera el limite de control. Esto puede
llevar a sobrecarga térmica de la resistencia. También es posible generar una advertencia mediante las salidas de relé/digitales. La precision de la medida
del control de potencia depende de la exactitud del valor de la resistencia (mejor que + 20%).

2-15 Brake Check

Option: Funcioén:
Seleccionar el tipo de prueba y funcion de control para comprobar la conexion a la resistencia de
freno, o si esta presente una resistencia de freno, y para mostrar una advertencia o una alarma en 4
caso de fallo.

iNOTA!
La funcién de desconexion de la resistencia de freno se comprueba durante el
encendido. No obstante, la prueba de IGBT del freno se realiza cuando no hay

frenado. Una advertencia o desconexién desconecta la funcién de freno.

La secuencia de prueba es la siguiente:
1.  La amplitud de rizado del bus de CC se mide durante 300 ms sin frenado.
2. Se mide durante 300 ms la amplitud de rizado del bus de CC, con el freno aplicado.

3.  Sila amplitud de rizado del bus de CC durante el frenado es inferior a la amplitud de rizado
del bus de CC antes del frenado +1%: Fallo de la comprobacion del freno,; devuelve una
advertencia o una alarma.

4, Sila amplitud de rizado del bus de CC durante el frenado es superior a la amplitud de rizado
del bus de CC antes del frenado +1%: Comprobacion del freno correcta.

ontrola si hay cortocircuito en la resistencia del freno y en el el freno durante su funciona-
[0] * Off Controla si h rtocircuit I istencia del fi | IGBT del fi d t funci
miento. Si se produce un cortocircuito, aparece la advertencia 25.

[1] Warning Controla si hay cortocircuito en la resistencia del freno y en el IGBT del freno, y realiza una prueba
de desconexion de la resistencia de freno durante el encendido.

[2] Trip Controla un cortocircuito o desconexidn de la resistencia de freno, o un cortocircuito del IGBT de
freno. Si se produce un fallo, el convertidor de frecuencia se desconectara y emitira una alarma
(bloqueo por alarma).

[3] Stop and trip Controla un cortocircuito o desconexién de la resistencia de freno, o un cortocircuito del IGBT de
freno. Si se produce un fallo, el convertidor de frecuencia decelerara por inercia y se desconectara.
Se mostrara una alarma de bloqueo por alarma (e.g. advertencia 25, 27 6 28).

[4] AC brake Controla un cortocircuito o desconexion de la resistencia de freno, o un cortocircuito del IGBT de
freno. Si se produce un fallo, el convertidor de frecuencia realiza una desaceleracion controlada.
Esta opcion sdlo esta disponible en el FC 302.

[5] Trip Lock

iNOTA!
Nota: para eliminar una advertencia relativa a Mo [0] o Advertencia [1], desconecte y vuelva a conectar la alimentacion al equipo.
Primero deberd corregirse el fallo. Con Mo [0] o Advertencia [1], el convertidor de frecuencia sigue funcionando incluso si se localiza
un fallo.

Este parametro solo estd activo en convertidores de frecuencia con un freno dindmico integrado.
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4.3.1 2-2* Freno mecanico

Parametros para controlar el funcionamiento de un freno electromagnético (mecanico), requerido habitualmente en aplicaciones de elevacion.

Para controlar un freno mecanico, se requiere una salida de relé (relé 01 6 02) o una salida digital programada (terminal 27 6 29). Normalmente, esta
salida debe estar cerrada cuando el convertidor de frecuencia no pueda “mantener” el motor, debido, por ejemplo, a que la carga es demasiado elevada.
Seleccione Control de freno mecanico [32] para aplicaciones con un freno electromagnético en el par.5-40 Function Relay, par. 5-30 Terminal 27 Digital
Output o par. 5-31 Terminal 29 Digital Output. Si se ha seleccionado Control de freno mecanico [32], el freno mecanico se cerraré desde el arranque
hasta que la intensidad de salida sea superior al nivel seleccionado en el par.2-20 Release Brake Current. Durante la parada, el freno mecanico se activa
cuando la velocidad cae por debajo del nivel seleccionado en el par.2-21 Activate Brake Speed [RPM]. Si el convertidor de frecuencia entra en una
condicién de alarma o situacidn de sobreintensidad o tension excesiva, el freno mecanico se conectara inmediatamente. Este es también el caso durante

una parada de seguridad.

iNOTA!
El modo de proteccidn y las funciones de retardo de desconexion (par. 14-25 Trip Delay at Torque Limity par. 14-26 Trip Delay at
Inverter Faulf) pueden retrasar la activacion del freno mecanico en una situacion de alarma. Estas funciones deben deshabilitarse en

aplicaciones de elevacion.

4 1308A074.11

Term. 18, 1=o0on
Arranque 0=off
. Par1-71
;ﬁempo de retardo! Par 2-21
e arranque Activar velocidad
Velocidad del eje de freno
| T ~Par 1-74
_ . A Velocidad de
Intensidad de salida —\arrangue f
Intensidad de /J
premagnetizacion N
o corriente CC \ Par 2-20
© Par 1-76 Corriente de arranque/ N N
mantenida Par 2-00 Corriente CC mantenida  Liberar corriente de freno
Par 2-23
Tiempo de retardo
del freno
Tiempo de reaccién freno EMK
on I
Relay 01 /
off l
Freno mecanico
Bloqueo libre
Tiempo

2-20 Release Brake Current

Range: Funcioén:
par. 16-37 [0.00 - par. 16-37 A] Ajustar el valor que debe tener la intensidad del motor para que, en una situacion de arranque, se
A* libere el freno mecanico. El limite superior se especifica en el par. 16-37 Inv. Max. Current.

2-21 Activate Brake Speed [RPM]

Range: Funcion:

0 RPM* [0 - 30000 RPM] Ajustar la velocidad del motor necesaria para que se active el freno mecanico en una condicion de
parada. El limite superior de velocidad se especifica en el par. 4-53 Warning Speed High.

2-22 Activate Brake Speed [Hz]
Range: Funcion:

0 Hz* [0.0 - 5000.0 Hz] Ajustar la frecuencia del motor para activar el freno mecanico en una condicion de parada.
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2-23 Activar retardo de freno

Range: Funcion:

0,0 s* [0,0-5,05s] Introduzca el retardo de freno de inercia tras el tiempo de rampa de deceleracion. El eje se mantiene
parado con par total mantenido. Aseglrese de que el freno mecanico ha bloqueado la carga antes
de que el motor entre en modo de inercia. Consulte la seccion Control de freno mecanico en la Guia
de Disefio.

2-24 Stop Delay
Range: Funcion:

0.0 s* [0.0 - 5.0 s] Establezca el intervalo de tiempo desde el momento en que el motor es detenido hasta que se cierra
el freno. Este parametro es una parte de la funcion de parada.

2-25 Tiempo liberacion de freno

Range: Funcion:

0,20 s* [0,00 - 5,00 s] Este valor define el tiempo que tarda el freno mecanico en abrirse o cerrarse. Este parametro debe
actuar como tiempo limite cuando se activa la realimentacion de freno.

2-26 Torque Ref
Range: Funcion:

0.00 %* [0-0 %] El valor define el par aplicado contra el freno mecanico cerrado, antes de liberarlo

2-27 Tiempo de rampa de par
Range: Funcioén:

0,2 s* [0,0-5,05] El valor define la duracion de la rampa de par en el sentido horario.

2-28 Gain Boost Factor
Range: Funcioén:

1.00 N/A*  [1.00 - 4.00 N/A] Sélo se activa en lazo cerrado. Esta funcion garantiza una transicién suave entre el modo de control
de par y el modo de control de velocidad cuando el motor toma la carga desde el freno.

— o - 3
P — i
I -~ // ~ \\ g

Velocidad
del motor - premag Tiempo de Tiempo Rampa de Rampa de Retardo' Activar
rampa de par liberacion aceleracion 1 deceleracion 1 parada retardo
‘ p.2-27 de freno p.3-41 p. 3-42 ‘ p.2-24 | defreno
p. 2-25 p. 2
Ref. par 2-26 - ‘ i i
Ref. ‘ ‘ ‘
par ‘ 1 ‘
Relé . \ | .
Factor de ganancia de refuerzo _pp. ‘ ‘
. p.2-28
Ganancia | ) )
de refuerzo ‘ t t
Freno | | |
mec. ‘ I ‘
10 2 | 3

Tlustracion 4.1: Secuencia de liberacidn de freno para control de freno mecanico para elevacion

1) Activar retardo de freno: el convertidor de frecuencia arranca desde la posicion de freno mecanico activado.

IT) Retardo de parada: cuando el tiempo entre arranques sucesivos es menor que el establecido en el par.2-24 Stop Delay, el convertidor
de frecuencia arranca sin aplicar el freno mecanico (p.ej. con cambio de sentido).
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3-10 Preset Reference

Matriz [8]

Rango: 0-7

Range: Funcion:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Es posible programar hasta ocho referencias internas distintas (0-7) en este parametro, utilizando

programacion indexada. La referencia interna se expresa como un porcentaje del valor Refuax (par.
3-03 Maximum Reference). Si se programa una Refwn distinta de 0 (par.3-02 Minimum Referen-
ce), la referencia interna se calcula como un porcentaje del rango de la escala completa de la
referencia, es decir, sobre la base de la diferencia entre Refuax y Refuin. A continuacion, el valor se
suma a la Refwin. Al utilizar referencias internas, seleccione Ref. interna LSB, MSB o EXB [16], [17]
0 [18] para las entradas digitales correspondientes en el grupo de parametros 5.1%*.

15UBA14Y.1U

12 (+24V)

Preselecciéon 76543210

$——— —10101010 29 [P. 5-13=Ref. interna LSB]

¢———— —11001100 32 [P. 5-14=Ref. interna MSB]

L————11110000 33 [P. 5-15=Ref. interna EXB]
Ref. interna bit 2 1 0
Ref. interna. 0 0 0 0
Ref. interna 1 0 0 1
Ref. interna 2 0 1 0
Ref. interna 3 0 1 1
Ref. interna 4 1 0 0
Ref. interna. 5 1 0 1
Ref. interna. 6 1 1 0
Ref. interna. 7 1 1 1

3-11 Jog Speed [Hz]
Range: Funcion:
0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] La velocidad fija es una velocidad de salida fija a la que funciona el convertidor de frecuencia cuando

se activa la funcion de velocidad fija.
Consulte también par. 3-80 Jog Ramp Time.

3-15 Fuente de referencia 1

Option: Funcion:
Seleccionar la entrada de referencia a utilizar por la primera sefial de referencia. Los par. 3-15, 3-16
y 3-17 definen hasta tres sefales de referencia diferentes. La suma de estas sefiales de referencia
define la referencia real.

[0] Sin funcion

[1] * Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54

[71 Entrada de frecuencia 29 (sélo FC
302)

[8] Entrada de frecuencia 33

[11] Referencia bus local

[20] Potencidém. digital
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[21] Entrada analdgica X30-11
[22] Entrada analdgica X30-12

3-16 Reference Resource 2
Option: Funcion:
Seleccionar la entrada de referencia a utilizar para la segunda sefial de referencia. par. 3-15 Refe-

rence Resource 1, par.3-16 Reference Resource 2y par.3-17 Reference Resource 3 definen hasta
tres sefiales de referencia distintas. La suma de estas sefales de referencia define la referencia

actual.
[0] No function
[1] Analog input 53
[2] Analog input 54
[7] Frequency input 29
[8] Frequency input 33
[11] Local bus reference

[20] * Digital pot.meter
[21] Analog input X30-11
[22] Analog input X30-12

3-17 Reference Resource 3
Option: Funcion:
Seleccionar la entrada de referencia a utilizar para la tercera sefial de referencia. par. 3-15 Reference

Resource 1, par.3-16 Reference Resource 2y par.3-17 Reference Resource 3 definen hasta tres
sefales de referencia distintas. La suma de estas sefiales de referencia define la referencia actual.

[0] No function

[1] Analog input 53

[2] Analog input 54

[7] Frequency input 29
[8] Frequency input 33
[11] * Local bus reference
[20] Digital pot.meter
[21] Analog input X30-11
[22] Analog input X30-12

5-00 Modo E/S digital
Option: Funcion:

Las entradas digitales y las salidas digitales programadas son preprogramables para funcionar tanto
con sistemas PNP como NPN.

[0] * PNP Acttia en pulsos direccionales positivos (¢). Los sistemas PNP son descargados a tierra (GND).

[1] NPN Actlia en pulsos direccionales negativos (¢) Los sistemas NPN estan conectados a +24 V interna-
mente en el convertidor de frecuencia.

iNOTA!
Una vez que este parametro se ha modificado, debe activarse desconectando la alimentacion y volviendo a conectarla.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
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5-01 Terminal 27 modo E/S

Option: Funcion:
[0] * Entrada Define el terminal 27 como entrada digital.
[1] Salida Define el terminal 27 como salida digital.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

5-02 Terminal 29 modo E/S

Option: Funcioén:
[0] * Entrada Define el terminal 29 como entrada digital.
[1] Salida Define el terminal 29 como salida digital.

Este parametro solo esta disponible para el FC 302.
Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.

4.3.2 5-1* Entradas digitales

Pardmetros para configurar las funciones de entrada para los terminales de entrada.
Las entradas digitales se usan para seleccionar varias funciones del convertidor de frecuencia. Todas las entradas digitales pueden ajustarse a las si-
guientes funciones:

Funcién de entrada digital Seleccion Terminal

Sin funcion [0] Todos *term 32, 33
Reinicio [1] Todos

Inercia [2] Todos *term 27
Inercia y reinicio [3] Todos

Parada rapida [4] Todos

Freno CC [5] Todos

Parada [6] Todos
Arranque [8] Todos *term 18
Arranque por pulsos [9] Todos

Cambio de sentido [10] Todos *term 19
Arranque e inversion [11] Todos

Act. arranque adelante [12] Todos

Act. arranque inverso [13] Todos

Veloc. fija [14] Todos *term 29
Ref. interna, si [15] Todos

Ref. interna LSB [16] Todos

Ref. interna MSB [17] Todos

Ref. interna EXB [18] Todos
Mantener referencia [19] Todos
Mantener salida [20] Todos
Aceleracion [21] Todos
Deceleracion [22] Todos

Selec. ajuste LSB [23] Todos

Selec. ajuste MSB [24] Todos

Parada precisa [26] 18, 19
Arrang./parada prec. [27] 18, 19

Engan. arriba [28] Todos

Enganc. abajo [29] Todos

Entrada del contador [30] 29, 33

Entrada de pulsos [32] 29, 33

Bit rampa 0 [34] Todos

Bit rampa 1 [35] Todos

Fallo de red [36] Todos
Arranque preciso de pulsos [40] 18, 19

Det. precisa pulsos [41] 18, 19

Increm. DigiPot [55] Todos

Dismin. DigiPot [56] Todos

Borrar DigiPot [57] Todos
Contador A (ascend.) [60] 29, 33
Contador A (descend.) [61] 29, 33

Reset del contador A [62] Todos
Contador B (ascend.) [63] 29, 33
Contador B (descend.) [64] 29, 33

Reset del contador B [65] Todos

Realim. freno mecanico [70] Todos

Realim. freno mecanico inv. [71] Todos

Tarjeta 1 PTC [80] Todos

Los terminales estandar en el FC 300 son 18, 19, 27, 29, 32 y 33. Los terminales en la opcién MCB 101 son X30/2, X30/3 y X30/4.
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El terminal 29 funciona como salida sélo en el FC 302.

4 Instrucciones de programacion

Las funciones dedicadas a una sola entrada digital se definen en el pardmetro asociado.

Todas las entradas digitales pueden programarse para las siguientes funciones:

[0] Sin funcion No hay reaccion a las sefiales que llegan al terminal.

[1] Reinicio Reinicia el convertidor de frecuencia después de una DESCONEXION/ALARMA. No todas las alarmas
pueden reiniciarse.

[2] Inercia (Predeterminado para Entrada digital 27): Parada por inercia, entrada invertida (NC). El convertidor
de frecuencia deja el motor en el modo libre. ‘0’ I6gico => paro por inercia.

[3] Inercia y reinicio Entrada invertida de paro por inercia y reset (NC). Deja el motor en modo libre y reinicia el con-
vertidor de frecuencia. ‘0’ ldgico => paro por inercia y reset.

[4] Parada rapida Entrada invertida (NC). Genera una parada de acuerdo con el tiempo de rampa de parada rapida
ajustado en el par. 3-81 Quick Stop Ramp Time. Cuando el motor se para, el eje entra en el modo
libre. *0’ I6gico => Parada rapida.

[5] Freno CC Entrada invertida para frenado de CC (NC). Detiene al motor alimentandolo con corriente continua
durante un periodo de tiempo determinado. Véase del par. 2-01 DC Brake Current al par. 2-03 DC
Brake Cut In Speed [RPM]. Esta funcidn sblo esta activada cuando el valor del par. 2-02 7iempo de
frenado CC es distinto de 0. ‘0’ I6gico => Frenado de CC.

[6] Parada Funcidn de parada invertida. Genera una funcion de parada cuando el terminal seleccionado pasa
del nivel légico ‘1’ al ‘0’. La parada se lleva a cabo de acuerdo con el tiempo de rampa seleccionado
(par.3-42 Ramp 1 Ramp Down Time, par. 3-52 Ramp 2 Ramp down Time, par. 3-62 Ramp 3 Ramp
down Time, par. 3-72 Ramp 4 Ramp Down Time).

iNOTA!

Cuando el convertidor de frecuencia esta en el limite de par y ha recibido una
orden de parada, es posible que no se detenga por si mismo. Para asegurarse de
que el convertidor de frecuencia se para, configure una salida digital como Limite
par y parada [27] y conecte esta salida digital a una entrada digital configurada
como inercia.

[8] Arranque (Predeterminado para Entrada digital 18): seleccionar arranque para un comando de arranque/
parada. ‘1’ ldgico = arranque, ‘0’ ldgico = parada.

[9] Arranque por pulsos El motor arranca si se aplica un pulso durante 2 ms como minimo. El motor se detiene cuando se
activa Parada.

[10] Cambio de sentido (Entrada digital predeterminada 19). Cambiar el sentido de rotacion del eje del motor. Seleccione
‘1’ ldgico para cambiar de sentido. La sefial de cambio de sentido sélo cambia la direccién de rota-
cién. No activa la funcion de arranque. Seleccione ambas direcciones en el par. 4-10 Motor Speed
Direction. La funcién no esta activa en lazo cerrado de proceso.

[11] Arranque e inversion Se utiliza para el arranque/parada y para el cambio de sentido en el mismo cable. No permite nin-
guna sefal de arranque al mismo tiempo.

[12] Act. arranque adelante Libera el movimiento hacia la izquierda y permite el movimiento hacia la derecha.

[13] Act. arranque inverso Libera el movimiento hacia la derecha y permite el movimiento hacia la izquierda.

[14] Veloc. fija (Predeterminado para Entrada digital 29): utilizar para activar velocidad fija. Véase par.3-11 Jog
Speed [Hz].

[15] Ref. interna, si Cambia entre referencia externa y referencia interna. Se asume que esta seleccionado Externa s/
no[1] en el par. 3-04 Funcion de referencia. ‘0" 16gico = referencia externa activa; ‘1’ I6gico = una
de las ocho referencias internas esta activa.

[16] Ref. interna LSB La referencia interna LSB, MSB y EXB permite realizar una seleccion entre una de las ocho referen-
cias internas de acuerdo con la tabla siguiente.

[17] Ref. interna MSB La misma que Ref. interna LSB [16].

[18] Ref. interna EXB La misma que Ref. interna LSB [16].

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

57



M Manual de Operacion del VLT® Automation-
4 Instrucciones de programacion Drive FC 300

Ref. interna bit 2 1 0
Ref. interna. 0 0 0 0
Ref. interna 1 0 0 1
Ref. interna 2 0 1 0
Ref. interna 3 0 1 1
Ref. interna 4 1 0 0
Ref. interna. 5 1 0 1
Ref. interna. 6 1 1 0
Ref. interna. 7 1 1 1
[19] Mantener ref. Mantiene la referencia real, que es ahora el punto de partida o condicion que se utilizara para

Aceleracion y Deceleracion. Si se utiliza aceleracion/deceleracion, el cambio de velocidad siempre
se lleva a cabo después de la rampa 2 (par. 3-51 Ramp 2 Ramp up Timey par. 3-52 Ramp 2 Ramp
down Time) en el intervalo 0 - par.3-03 Maximum Reference.

[20] Mantener salida Mantiene la frecuencia real del motor [Hz], que es ahora el punto de partida o condicion que se
utilizara para Aceleracion y Deceleracion. Si se utiliza aceleracion/deceleracion, el cambio de velo-
cidad siempre se lleva a cabo después de la rampa 2 (par. 3-51 Ramp 2 Ramp up Time y
par. 3-52 Ramp 2 Ramp down Time) en el intervalo 0 - par. 1-23 Motor Frequency.

iNOTA!

Cuando esta activada la opcion Mantener salida, el convertidor de frecuencia no
puede pararse mediante una sefal de “arranque [8]" a nivel bajo. Detenga el
convertidor de frecuencia mediante un terminal programado para Inercia [2] o

para Inercia y reinicio.

[21] Aceleracion Seleccione Aceleracion y Deceleracion si desea un control digital de la aceleracion/deceleracion
(potenciéometro de motor). Active esta funcion seleccionando Mantener referencia o Mantener sali-
da. Si se activa la aceleracion/deceleracion durante menos de 400 ms, la referencia resultante
aumentara/disminuira en un 0,1%. Si se activa la aceleracion/deceleracion durante mas de 400 ms,
la referencia resultante seguird el ajuste de rampa de aceleracion/deceleracion establecido en el
parametro 3-x1/3-x2, respectivamente.

Apagar Engan. arriba
Sin cambio de velocidad 0 0
Reducida en %-valor 1 0
Incrementada en %-valor 0 1
Reducida en %-valor 1 1
[22] Deceleracion Igual que Aceleracion [21].
[23] Selec.ajuste LSB Seleccionar Selec.ajuste LSB o Selec.ajuste MSB para seleccionar uno de los cuatro ajustes. Ajuste

el par. 0-10 Active Set-up a Ajuste activo.
[24] Selec.ajuste MSB (Predeterminado entrada digital 32): igual que Selec.ajuste LSB [23].
[26] Parada precisa inv. Prolonga la sefial de parada para dar una parada precisa independiente de velocidad.
Envia una sefial de parada inversa cuando se activa la funcidn de parada precisa del

par. 1-83 Precise Stop Function.
La funcion de parada precisa inversa esta disponible por los terminales 18 6 19.

[27] Arrang./parada prec. Utilizar cuando Det. precisa rampa [0] esté seleccionado en el par 1-83.
Velocidad 130BA220.10
[rpm,Hz]
Velocidad
max.
P 4-13
A = B+C
VeIocidadA Inclinacion de
real del eje F-— N rampa
del motor \\\ da
Q compensa
/ \&\
Sefial de i I ! Tiempo
arranque : :
Term. 18[8] ' L
(P 5100 — | |
1

Parada precisa
Term. 19 [26]
(P 5-11)
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[28] Engan. arriba Aumenta el valor de la referencia en porcentaje (relativo) establecido en el par. 3-12 Catch up/slow
Down Value.
[29] Enganc. abajo Disminuye el valor de la referencia en porcentaje (relativo) establecido en el par. 3-12 Catch up/

slow Down Value.

[30] Entrada del contador La funcion de parada precisa del par. 1-83 Precise Stop Function actia como contador de parada o
como contador de parada compensado por velocidad, con o sin reinicio. Se debe fijar el valor del
contador en el par. 1-84 Precise Stop Counter Value.

[32] Entrada de pulsos Utilizar secuencia de pulsos como referencia o como realimentacion. El escalado se realiza en el
grupo de par. 5-5*.

[34] Bit rampa 0 Permite seleccionar una de las cuatro rampas disponibles, de acuerdo con la tabla que se muestra
abajo.

[35] Bit rampa 1 Igual que bit rampa 0.

Ajuste de bit de rampa 1 0

Rampa 1 0 0

Rampa 2 0 1

Rampa 3 1 0

Rampa 4 1 1

[36] Fallo de red Activa el par. 14-10 Mains Failure. “Fallo de red” esta activado en la situacion de ‘0’ logico.

[41] Det. precisa pulsos Envia una sefial de parada por pulsos cuando se active la funcion de parada precisa del
par. 1-83 Precise Stop Function. La funcion “Det. precisa pulsos” esta disponible para los terminales
18 0 19.

[55] Increm. DigiPot Sefial AUMENTAR para la funcién de potenciémetro digital descrita en el grupo de parametros 3-9%*.

[56] Dismin. DigiPot Sefial DISMINUIR para la funcién de potenciémetro digital descrita en el grupo de parametros 3-9%*.

[57] Borrar DigiPot Borra la referencia del potenciometro digital descrita en el grupo de parametros 3-9*.

[60] Contador A (Sélo en los terminales 29 6 33.) Entrada para la cuenta creciente en el contador SLC.

[61] Contador A (Sélo en los terminales 29 6 33.) Entrada para la cuenta decreciente en el contador SLC.

[62] Reset del contador A Entrada para puesta a cero del contador A.

[63] Contador B (Sélo en los terminales 29 6 33.) Entrada para la cuenta creciente en el contador SLC.

[64] Contador B (Sélo en los terminales 29 6 33.) Entrada para la cuenta decreciente en el contador SLC.

[65] Reset del contador B Entrada para puesta a cero del contador B.

[70] Realim. freno mecanico Realimentacion freno para aplicaciones de elevacion

[71] Realim. freno mecanico inv. Realimentacion freno inverso para aplicaciones de elevacion

[80] Tarjeta 1 PTC Todas las entradas digitales pueden asignarse la tarjeta 1 PRC [80]: Sin embargo, solo se puede

asignar una entrada digital a esta seleccion.

4.3.3 5-3* Salidas digitales

Parametros para configurar las funciones de salida para los terminales de salida. Las 2 salidas digitales de estado sdlido son comunes para los terminales
27 y 29. Ajuste la funcién de E/S para term. 27 en el par.5-01 Terminal 27 modo E/S'y la funcion de E/S para term. 29 en el par. 5-02 Terminal 29
Mode. Estos parametros no se pueden ajustar con el motor en marcha.

[0] Sin funcion Opcion predeterminada para todas las salidas digitales y salidas de relé

[1] Ctrl. prep. La placa de control recibe alimentacion eléctrica.

[2] Convertidor preparado El convertidor de frecuencia esta preparado para el funcionamiento y la placa de control tiene ali-
mentacion.

[3] Conv. preparado / control remoto El convertidor de frecuencia esta preparado para su uso y esta en modo Auto On.

[4] Activar / sin advert Preparado para funcionar. No se ha dado orden de arranque o de parada (arrancar / desactivar).

No hay advertencias.

[5] VLT en func. Motor en marcha.
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(6]

(7]

[8]

(9]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]

[16]
[17]
[18]

[19]
[20]
[21]

[22]

[23]

[24]

[25]

[26]
[27]

[28]

[29]

[30]

[31]

[32]

[33]

[40]
[41]
[42]
[45]

[46]
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En marcha / sin advert.

En marcha en ran./sin adv.

En marcha en ref./sin advert.
Alarma

Alarma o advertencia

En limite par

Fuera ran. intensidad
Corriente posterior, baja
Corriente anterior, alta

Fuera del rango

Velocidad posterior, baja
Velocidad anterior, alta

Fuera rango realim.

< que realim. alta
> que realim. baja

Advertencia térmica

Listo, sin adv. térm

Remoto, listo, sin adv. térmica

Listo, sin sobretension ni baja ten-

sion

Cambio sentido

Bus OK

Limite par y parada

Freno, sin advert
Fren. prep. sin fallos

Fallo freno (IGBT)

Relé 123

Control de freno mecanico

Parada segura activada (FC 302 so-

lamente)

Fuera de rango de ref.
Bajo ref., alta

Sobre ref., alta

Contr. bus

Contr. bus, t. lim.

La velocidad de salida es mayor que la velocidad definida en el par. 1-81 Vel. min. para func. parada
[RPM]. El motor estd en marcha y no hay advertencias.

El motor esta funcionando dentro de los rangos de intensidad y velocidad programados en los
par. 4-50 Warning Current Low a par. 4-53 Warning Speed High. No hay advertencias.

El motor funciona a la velocidad de referencia.

Una alarma activa la salida. No hay advertencias.

Una alarma o una advertencia activa la salida.

Se ha superado el limite de par ajustado en el par. 4-16 Torque Limit Motor Mode o en el par. 1-17.
La intensidad del motor esta fuera del intervalo definido en el par. 4-18 Current Limit.

La intensidad del motor es inferior a la ajustada en el par. 4-50 Warning Current Low.

La intensidad del motor es superior a la ajustada en el par. 4-51 Warning Current High.

La frecuencia de salida esta fuera del rango de frecuencia ajustado en los par. 4-50 Warning Current
Lowy par. 4-51 Warning Current High.

La velocidad de salida es inferior al valor ajustado en el par. 4-52 Warning Speed Low.
La velocidad de salida es superior al valor ajustado en el par. 4-53 Warning Speed High.

La realimentacion se encuentra fuera del rango establecido en los par. 4-56 Warning Feedback
Lowy par. 4-57 Warning Feedback High.

La realimentacién esta por debajo del limite ajustado en el par. 4-56 Warning Feedback Low.
La realimentacion esta por encima del limite establecido en el par. 4-57 Warning Feedback High.

La advertencia térmica se activa cuando la temperatura sobrepasa el limite en el motor, en el con-

vertidor de frecuencia, en la resistencia de freno o en el termistor.

El convertidor de frecuencia esta preparado para funcionar y no hay advertencia de exceso de tem-
peratura.

El convertidor de frecuencia esta preparado para su uso y esta en modo Auto On. No hay advertencia
de exceso de temperatura.

El convertidor de frecuencia esta preparado para su uso y la tension de alimentacion esta dentro
del rango de tension especificado (vea la seccion Especificaciones generales).

Cambio de sentido. ‘1’ logico cuando el giro del motor es hacia la derecha. ‘0’ Idégico cuando el motor
gira hacia la izquierda. Si el motor no esta girando, la salida seguira a la referencia.

Comunicacion activa (sin tiempo limite) a través del puerto de comunicacion serie.

Utilizar junto con el paro por inercia y en condiciones de limite de par. Si el convertidor de frecuencia
ha recibido una sefial de parada y esta en el limite de par, la sefial es ‘0’ ldgico.

El freno estd activado y no aparecen advertencias.
El freno estd listo para su funcionamiento y no presenta ningun fallo.

La salida es ‘1’ l6gico cuando el IGBT de freno se ha cortocircuitado. Utilice esta funcion para pro-
teger al convertidor de frecuencia en caso de que haya un fallo en los médulos de freno. Utilice la
salida/relé para desconectar la tension de alimentacion del convertidor de frecuencia.

El relé esta activado cuando estd seleccionado Codigo de control [0] en el grupo de parametros 8-
k%

Permite controlar un freno mecanico externo; consulte la descripcién en la seccion Control de freno
mecanico, y en el grupo de par. 2-2*.

Indica que se ha activado la parada de seguridad en el terminal 37.

Controla la salida mediante bus. El estado de la salida se ajusta en el par. 5-90 Digital & Relay Bus

Control. El estado de la salida se retiene en caso de tiempo limite de bus.

Controla la salida mediante bus. El estado de la salida se ajusta en el par. 5-90 Djgital & Relay Bus
Control. En caso de tiempo limite de bus, el estado de la salida se ajusta alto (Si).
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[47] Contr. bus, t. lim. Controla la salida mediante bus. El estado de la salida se ajusta en el par. 5-90 Digital & Relay Bus
Control. En caso de tiempo limite de bus, el estado de la salida se ajusta bajo (No).

[51] Controlado por MCO

[55] Salida de pulsos

[60] Comparador 0 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 0 se evaliia como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

[61] Comparador 1 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 1 se evalia como VERDADERO, la salida
sera alta. De lo contrario, sera baja.

[62] Comparador 2 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 2 se evalia como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

[63] Comparador 3 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 3 se evalia como VERDADERO, la salida
sera alta. De lo contrario, sera baja.

[64] Comparador 4 Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si Comparador 4 se evallia como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

[65] Comparador 5 Consulte el grupo de pardmetros 13-1*. Si Comparador 5 se evalia como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

[70] Regla ldgica 0 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla logica 0 se evalia como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

[71] Regla ldgica 1 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla logica 1 se evalia como VERDADERO, la salida
sera alta. De lo contrario, sera baja.

[72] Regla ldgica 2 Consulte el grupo de pardmetros 13-4*. Si Regla l6gica 2 se evalta como VERDADERO, la salida
sera alta. De lo contrario, sera baja.

[73] Regla légica 3 Consulte el grupo de pardmetros 13-4*. Si Regla l6gica 3 se evalia como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

[74] Regla légica 4 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla ldgica 4 se evalia como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

[75] Regla légica 5 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si Regla logica 5 se evalla como VERDADERO, la salida
serd alta. De lo contrario, sera baja.

[80] Salida digital SL A Véase par. 13-52 SL Controller Action. La salida sera alta cuando se ejecute la accion del Smart
Logic [38] AJ. sal. dig. A alta. La salida sera baja cuando se ejecute la accién del Smart Logic [32]
Aj. sal. dig. A baja.

[81] Salida digital SL B Véase par. 13-52 SL Controller Action. La entrada sera alta cuando se ejecute la accion del Smart
Logic [39] A/. sal. dig. A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accion del Smart Logic [33]
Aj. sal. dig. A baja.

[82] Salida digital SL C Véase par. 13-52 SL Controller Action. La entrada sera alta cuando se ejecute la accion del Smart
Logic [40] Aj. sal. dig. A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accion del Smart Logic [34]
Aj. sal. dig. A baja.

[83] Salida digital SL D Véase par. 13-52 SL Controller Action. La entrada serd alta cuando se ejecute la accién del Smart
Logic [41] Aj. sal. dig. Aalta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accién del Smart Logic [35]
Aj. sal. dig. A baja.

[84] Salida digital SL E Véase par. 13-52 SL Controller Action. La entrada sera alta cuando se ejecute la accion del Smart
Logic [42] Aj. sal. dig. A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accion del Smart Logic [36]
Aj. sal. dig. A baja.

[85] Salida digital SL F Véase par. 13-52 SL Controller Action. La entrada sera alta cuando se ejecute la accion del Smart
Logic [43] Aj. sal. dig. A alta. La entrada sera baja cuando se ejecute la accion del Smart Logic [37]
Aj. sal. dig. A baja.

[120] Ref. local activa La salida es alta cuando el par. 3-13 Lugar de referencia = [2] Local, o cuando el par. 3-13 Lugar
de referencia = [0] Conex. a manual/auto'y, al mismo tiempo, el LCP esta en el modo Hand on.

[121] Ref. remota activa La salida es alta cuando el par. 3-13 Lugar de referencia = Remoto[1] o Conex. a manual/auto [0]
cuando el LCP esta en el modo automatico [Auto On] (Control remoto).

[122] Sin alarma El valor de la salida es alto si no hay ninguna alarma presente.
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[123] Coman. arran. activo La salida es alta cuando hay un comando de arranque activo (a través de la entrada digital de
conexion de bus o [Hand on] o [Auto on], por ejemplo), y no hay ningin comando de parada o
arranque activo.

[124] Marcha inversa La salida es alta cuando el convertidor de frecuencia esta funcionando en sentido contrario a las
agujas del reloj (producto légico de los bits de estado “en funcionamiento” e “inverso”).

[125] Convertidor en modo manual La salida es alta cuando el convertidor de frecuencia esta en modo manual Hand on (tal y como
indica el LED superior [Hand on]).

[126] Convertidor en modo auto La salida es alta cuando el convertidor de frecuencia esta en modo automatico Auto on (tal y como
indica el LED superior [Auto on]).

5-40 Function Relay
Matriz [9]
(Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4], Relé 6 [5], Relé 6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

Option: Funcion:
[0] * No operation

[1] Control ready

[2] Drive ready

[3] Drive rdy/rem ctrl

[4] Enable / no warning
[5] VLT running

[6] Running / no warning
[7]1 Run in range/no warn
[8] Run on ref/no warn
[9] Alarm

[10] Alarm or warning
[11] At torque limit

[12] Out of current range
[13] Below current, low
[14] Above current, high
[15] Out of speed range
[16] Below speed, low
[17] Above speed, high
[18] Out of feedb. range
[19] Below feedback, low
[20] Above feedback, high
[21] Thermal warning
[22] Ready,no thermal W
[23] Remote,ready,no TW
[24] Ready, Voltage OK
[25] Reverse

[26] Bus OK

[27] Torque limit & stop
[28] Brake, no brake war
[29] Brake ready, no fault
[30] Brake fault (IGBT)
[31] Relay 123

[32] Mech brake ctrl

[33] Safe stop active

[36] Control word bit 11
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[37] Control word bit 12

[39] Tracking error

[41] Below reference, low

[43] Extended PID Limit

[46] Bus ctrl, 1 if timeout

[51] MCO controlled

[61] Comparator 1

[63] Comparator 3

[65] Comparator 5

[71] Logic rule 1

[73] Logic rule 3

[75] Logic rule 5

[81] SL digital output B

[83] SL digital output D

[85] SL digital output F

[121] Remote ref active

[123] Start command activ

[125] Drive in hand mode

14-22 Operation Mode
Option: Funcion:
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[or*
[1]
[2]
[3]

64

Normal operation
Control card test
Initialisation

Boot mode

1. Seleccione Prueba tarjeta ctri[1].

2.  Desconecte la alimentacion de red y espere a que se apague la luz del display.
3. Ponga los interruptores S201 (A53) y S202 (A54) = "ON" / I.

4.  Inserte el conector de prueba (vea mas abajo).

5.  Conecte la alimentacion de red.

6. Realice varias pruebas.

7.  Los resultados se muestran en el LCP y el convertidor de frecuencia entra en un lazo infi-
nito.

8.  par.14-22 Operation Mode esta automaticamente ajustado a Funcionamiento normal. Des-
conecte y vuelva a conectar la alimentacién para iniciar el sistema en funcionamiento
normal después de una prueba de tarjeta de control.

Siel test es OK: lectura

LCP: tarjeta de control OK.

Desconecte la alimentacion y retire el conector de test. El LED verde de la tarjeta de control se
enciende.

Siel test falla: lectura

LCP: Fallo en E/S de tarjeta de control.

Sustituya el convertidor de frecuencia o la tarjeta de control. Se enciende el LED rojo de la tarjeta
de control. Conectores de prueba (conecte entre si los terminales siguientes): 18 - 27 - 32; 19 - 29
-33;42-53-54

I12“13“18“19“27“29“32 .33. 20I 37I
o|o|d|o|d|d|o|d|oo] ™ %
0|0|0|D||D|P|OJ0I0
12(13[ 18] 19127 2133|20
olo|d|dlo] [ololo] |3
00|00 |P|OjO
slaplsoiesisares| o
O|D|O|DO|O|O] k¢ 302
IOIICDIIOIIC II(>II ]|

L 130BA097.12

Seleccione Inicializacion [2] para reiniciar todos los valores de los parametros al ajuste predeter-
minado, excepto par. 15-03 Arranques, par. 15-04 Sobretemperat. y par. 15-05 Sobretension. El
convertidor de frecuencia se reiniciara durante la siguiente puesta en marcha.

par.14-22 Operation Mode también volvera al ajuste predeterminado Funcion. normal [0].
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14-50 Filtro RFI

Option: Funcion:

[0] No Seleccione No [0] Unicamente si la alimentacion del convertidor de frecuencia se suministra desde
una fuente aislada (IT) especial.
En este modo se desconectan los condensadores de filtro de RFI entre el chasis y el circuito de filtro
RFI de alimentacion para evitar dafiar el circuito intermedio y reducir las intensidades de capacidad
de puesta a tierra segiin IEC 61800-3.

[1]* Si Seleccione S/[1] para asegurar que el convertidor de frecuencia cumple con la normativa EMC.

15-43 Version de software

Range: Funcion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Ver la version de SW combinada (o “version de paquete”) que consta de SW de potencia y SW de
control.

4.4 Listas de parametros

Cambios durante el funcionamiento

"TRUE” (VERDADERO) significa que el parametro puede ser modificado mientras el convertidor de frecuencia se encuentra en funcionamiento y “FAL-
SE” (FALSO) significa que se debe parar para poder realizar una modificacion.

4-Ajustes

‘Todos los ajustes”: los parametros se pueden ajustar de forma independiente en cada uno de los cuatro ajustes, es decir, un mismo parametro puede
tener cuatro valores de datos diferentes.

‘1 ajuste’: el valor de datos sera el mismo en todos los ajustes.

Indice de conversion
Este niimero se refiere a un nimero de conversion que se utiliza al escribir o leer en o desde el convertidor de frecuencia.

indiceconv. | 100 | 67 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | ¢+ | o | 1] 2 | 3] -4 | -5 | -6
Factorconv. | 1 | 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 | 1000 | 100 | 120 [ t [ o0 [ 0.1 [0.001 | 0.0001 | 0.00001 | 0.000001
Tipo de dato Descripcién Tipo
Entero 8 Int8
3 Entero 16 Int16
4 Entero 32 Int32
5 Sin signo 8 Uint8
6 Sin signo 16 Uint16
7 Sin signo 32 Uint32
9 Cadena visible VisStr
33 Valor normalizado de 2 bytes N2
35 Secuencia de bits de 16 variables booleanas V2
54 Diferencia de tiempo sin fecha TimD

Para obtener informacion mas detallada acerca de los tipos de datos 33, 35 y 54, consulte la Guia de Disefio del convertidor de frecuencia.
Los parametros para el convertidor de frecuencia se agrupan en diversos grupos para facilitar la seleccién de los mas adecuados para optimizar el
funcionamiento de la unidad.

0-xx Parametros de funcionamiento y display para ajustes basicos del convertidor de frecuencia

1-xx Parametros de carga y de motor; incluye todos los parametros relacionados con la carga y el motor

2-xx Parametros de frenos

3-xx Parametros de referencias y rampas; incluye la funcién DigiPot

4-xx Advertencias de Limites; ajuste de los parametros de limites y advertencias
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5-xx Entradas y salidas digitales; incluye los controles de relé

6-xx Entradas y salidas analdgicas

7-xx Controles; ajuste de los parametros para los controles de procesos y velocidad

8-xx Parametros de comunicaciones y opciones; para ajustar los parametros de los puertos FC RS485 y FC USB.
9-xx Parametros de Profibus

10-xx Parametros de DeviceNet y de Fieldbus CAN

13-xx Parametros de Smart Logic Control

14-xx Parametros de funciones especiales

15-xx Parametros con informacién del convertidor de frecuencia

16-xx Pardmetros de lecturas de datos

17-xx Parametros de la opcion Encoder

32-xx Parametros basicos de MCO 305

33-xx Parametros avanzados de MCO 305

34-xx Parametros de lectura de datos de MCO

66 MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9TUIN 0 InyL sdn-39s ||y V/N O SS90y plomssed sng 190
SN - INyL dn-3as 1 12303 0sa20Y [0] eUSSe.IJUO0D UIS opides nuUaW e 0S92y 99-0
9TUI 0 anyL dn-es 1 V/N 002 opidel nuaW eyasenuod G9-0
fsalll]p} - INyL dn-yas 1 12303 0sa20Y [0] BUSSE.UO0D UIS *duLid nuSW e 0S90dY 19-0
9TuI 0 InyL dn-3es 1 V/N 00T ledpuiid nusw eyasejuod 09-0
'euasenuo)d x9-0
suin - LA sdn-3ss Iy Jeidod oN [0] a3snfe ap eidod 15-0
guin E 3Sv4 sdn-33s ||y Jeidod oN [0] d21 uod eidop 0S-0
Jeprengyieldo)d «G-0
suin = ImdL sdn-3es ||y [Inu dD1 us (39s3y) uglog b0
gin - andL sdn-39s ||y IInu dD7 ua aAe|| [*Ade ony] -0
gIN - anyL sdn-3s ||y Inu dD1 us (0) uglog -0
guin - InyL sdn-39s ||y [Inu d21 ua (uo puey) ugjog 0t-0
dO7 0pe|IaL x7-0
(4301 - INYL sdn-33s ||y JUNINOPEYWOISN) 00°00T OLIeNSN ‘UlySp eIN}I3| 3P Xew JojeA €0
[420] o anyL JUNINOPEYWOISND 00°0 ouensn Jod “Jop e4n303| P “UjwW I0jeA 1€-0
gwin - andL ounbuiN [0] olensn Jod ‘Jap e4n3d8| pepiun 0£-0
ERR 2L RER M)
9TuIN 0 anyL dn-es 1 Jwrjuoissaldxg [euostad nuaw I SZ-0
9TUIN = anyL 20971 € apuelb ejjejued ap esuf] ¥2-0
9TuIN - anyL €191 ¢ apuelb ejjejued op eau] £2-0
9TUIN = anyL sdn-3as ||y 01971 €'T eusnbad ejlejued ap esuf] 20
91N - andL sdn-3as ||y ¥1971 ¢'T euanbad ejejued ap eaur 12-0
9TUIN = anyL sdn-39s ||y L1971 T°T euanbad ejjejued ap eauf 02-0
d01 Aeldsid «2-0
(420 0 anyL sdn-3ss (v V/N O [eued / saisnle Jeyip3 :ednpa ¥1-0
9TUIN 0 351v4 sdn-3as ||y V/N O sopeuoidefa. saisnly :eIn3oa €1-0
N = 351v4 sdn-38s ||y Jeuopepai uis [0] e opeze|ua [en3e isnly Z1-0
sin - andL sdn-3ss ||Iv T oAde 3snly [1] a1snle Jeyp3 11-0
N = anyl dn-39s 1 T oAlde asnly [1] oA )snly 01-0
a1snle ap -oe1adQ «T-0
N - INYL sdn-39s v pienb “Jo1 “zioj “aed [T] (lenuep) snbueuie us ugpelsdo opeisy $0-0
8N - 3STv4 sdn-3as ¢ Jeuoeusqul [0] sajeuolbal saysnly €0-0
guin = 3Sv4 sdn-38s ¢ Wdd [0] Jojow Sp pepidojaA 3p pepiun 20-0
guin - andL dn-es 1 sg16ur [0] ewoIp1 10-0
sodiseq sai1snly 0-0

UOISIDAUOD oju3IWeuonuny Z0€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLdSaq  # oU “Jed

Aeldsiq /7 Ound xx-0 Tv'v

67

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9TUIN 1- InyL JNwrjuoissaldx3y 4 - 4/n eanspRPeIR) 95-T
9TUIN 1- anyL Jlwrjuoissaldxg N - 3/ eansupeIR) GS-T
9TIUIN 1- 351v4 X Jwruolssaldxy *2314 3p *|dsap Opo €5-T
9TUIN 1- Nyl sdn-19s v Jwijuoissaldx3y [zH] “ulw *20J9A [euniou uoezisubel 75T
9TUIN /9 andL sdn-3es ||y JNwruoissaldx3y [Wdy] "wiou ‘ubew uod "ujw 20[A 16-T
9TuIN 0 amiL sdn-3es v % 00T 01D "20[9A e Jojow ‘Jpubejy 0S-T
ebued ‘dapul Ty «G-T
9T3UI 0 3Sv4 sdn-3ss (v V/N 0O (39s40) 1030w ojualwez|edssp ojnbuy Tv-T
9TUIN 0 3S1v4 X sdn-33s ||y Jwruoissaldx3y INd¥ 000T & Wy 0b-T
N 0 351v4 sdn-3ss |y Jwruoissaldxgy Jojow sojod 6¢-T
ZEWI - 351v4 X sdn-3ss ||y Jwruoissaldx3 (p7) p afe eidUBNPUT L6-T
zeuin €- 351v4 sdn-3ss ||y Jwruoissaldxg (354) od1a1y epipiad epuR)sIsSY 9¢-T
zZenIn - 351v4 sdn-3ss v Jwiuoissaldx3y (Yx) duud epueyoesy Ge-T
zeuin - 351v4 sdn-39s ||y Jwrjuoissaldxg (2x) 10301 [op 6Ny Bp EIdUERY ve-T
Ze|In - 351v4 sdn-3ss ||y Jwruoissaldx3y (1X) 4038359 EBN EIDURESY €e-T
zein - 3S1v4 sdn-3ss |y Jwruoissaldxgy (4y) 10301 eIOUS)SISDY T€-T
ZE|IN - 351v4 sdn-3ss ||y Jwiuoissaldx3y (sy) J03e1s3 ePUBISISY 0¢-T
1010W “ZUueAe 1eq xE-T
SN - 357v4 sdn-3es ||y oN [o] (Viy) J0jow [op edrewoine ugpeidepy 6¢-1
zenn 1- 3Sv4 sdn-3as ||y Jlwrjuoissaldxg ONURUOD [eullou Jed 91
9TUIN L9 3Sv4 sdn-3as ||y Jwrjuoissaldxg J1030W [BUILIOU “J0[A Se-T
zein - 351v4 sdn-3as Jlwrjuoissaldxg Jojow pepisusiul ve-T
9TUIN 0 EVAl sdn-1as Jwirjuoissaldx3 Jojow epusndalq €1
9TUIN 0 3Sv4 sdn-3es Jlwrjuoissaldxg Jojows ugisua | T
zZewIn C- 3S7v4 sdn-3es Jwruoissaldx3 [AD] 1030w eusiod 12T
ZenIn T 35v4 sdn-jos Jlwrjuoissaldxg [m1] 1030w edusiod 0z-T
Jolow ap soleq x2-T
N = 3S1v4 sdn-3ss ||v ouoJouisy [0] J0jow [9p UQIPdNJISUOD 01-T
1010W 3P UOIIIDISS xT-T
guin = INyL sdn-3as ||y 00-T “ted unbas [z] [B20] OpOW ugieINBIUC) S0-T
8N - 357v4 oye Jed [0] eb1eds1qos opon $0-T
N - INyL sdn-19s v ueIsuod Jed [0] Jed ap seonsieele) €0-T
N - 3Sv4 X sdn-39s ||y A ¢ 49podug [1] XnN[4 J0JOW JOPOdUS UQDRIUSWIESY 20-T
guin = 351v4 sdn-3as ||y [Inu Jojow 013U0d oidPULd 10-T
guin - InyL sdn-3as ||y [Inu uoieINbU) Opoly 00-T
salelauab saisnly 0-T

UOISIDAUOD ojudjWeuopuny Z0€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLDSaq  # oU “Jed

4

1010WI/BBIR) vx-T SV ¥

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

68



4 Instrucciones de programacion

69

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

9TIuI 00T JnyL X dn-yes 1 Do 08 AL [eiquin 9P [PAIN L6°T
guin = anyL X sdn-33s ||y ounBuiN [0] AL Jo3siwiay op sjusng 96-T
swin - andL X sdn-3ss ||y T AL Josuas [0] AL Josuss ap odiL S6-T
guin = anyL sdn-33s ||y ounBuiN [0] Jo3siwia} op sjusng €6-1
9T3UIN - andL sdn-39s ||y oN [o] J0JOW OUIDIXD “JUBA 16-T
SN - Nyl sdn-39s ||V uoida304d UIS [0] J0JOW BDIWLID) UOIDI9104d 06-T
J1olow eanjetadwa]l «6-T
SuIN c- El sdn-19s |\v sw QT espaid "39p 20joA ‘dwod eiowsq G8-T
cewIn 0 INYL sdn-39s ||y V/N 00000T esi>a.d epeled eled J0pejuod ap Iojep $8-T
N - 357v4 sdn-39s ||v edwe. espaid 39@ [0] esipaid epesed sp uopuny €8-T
9TIN 1- INYL sdn-33s ||y Jwruoissaldx3y [zH] epesed -duny eied "ujw *jPA 781
91N /9 aNyL sdn-39s ||y Jwrjuoissaldxg [Wd¥] epesed auny eied ujw ‘PA 18-T
sin - INYL sdn-39s ||y epsau [0] epe.ed ap uguNy 08-T
epeted ap sa1snly «8-T
Zein z- andL sdn-3ss Iy v 000 anbuelie pepisusjul 9/-T
9TUIN I- andL sdn-38s ||y Jwrjuolssaldxy [zH] enbue.ie pepioojsA GL-T
9T3UIN (9 andL sdn-3ss ||y Jwrjuolssaldx3y [Wd¥] enbueuie oA vL-T
feall]fp} = 357v4 sdn-3es v opeAiesaq [0] 016 us 1010 €L-1
guIN - Nyl sdn-19s ||V opJejal/osaul odwal) [7] anbue.le ap ugpung LT
guin 1- anyL sdn-33s ||y S00 "Jle oplely 1/-T
anbueuse sa1snly «/-T
ceIn - 3Sv4 X sdn-39s ||y Jwrjuoissaldxg ewixew epJtaug 69-T
enIn b 3IS1v4 X Jwirjuoissaldxg ewiujw epiaur 89-1
suin = anyL X enised ebue) [0] ebied op odiL [9-T
swin 0 INYL X % 00T "D0[9A efeq e "ujw "susjul 99-1
8N c- EIN sw g eIdURUOSSI 9p ‘enbjuowe odwaly *3Suo) G9-T
91N 0 JNYL sdn-39s ||y % 00T BI2URUOS3I 3P UgIdeNbIoWY $9-1
9TUIN - EIN sdn-19s ||\v Jwijuoissaidx3y 3jueISuU0d "wez||sap ‘suadwod odwal| €9-T
9TAuI 0 EI sdn-19s ||\v¥ Jwijuoissaldx3y ‘wez||sap ugpesuadwo) 29-T
9TauI 0 Nyl sdn-39s ||y % 00T PepioojaA eyje ebied ugiesuadwo) 19-T
9TuI 0 INYL sdn-33s ||y % 00T *20[aA efeq ebied ugpesuaduwio) 09-1
ebued ‘puadap Ty «9-T

UOISI9AUOD ojuIWeUOPUNY Z20€ D4
odiy 9p 20lpu] djueinp olquie) 0|0S (saysnle y) dn-3as-4 opeu|w.a3apald Jojep oJjsweded [op uopdLISEQ  # oU “Jed

Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

91N < INAL sdn-39s ||y V/N 00'T 10)0e4 15009 ules 8¢-¢
fallTTg] 1- anyL sdn-39s ||y ST0 auwi dwey anbiol LT
9TUI < INdL sdn-39s ||y % 0070 49y anbJo. 9¢-¢
91N 4 INYL sdn-3as ||y s0C0 Swll| sseajay Melg 1474
g 1- anyL sdn-3as ||y SO0 Aepq dois ¥Z-T
sIn = INYL sdn-3as ||y s00 OUua.J 9p OpJejal JeAldY €7-¢
91N T- JINdL sdn-3es ||y JNwruoissaldx3y [zH] ouauy pepioojeA Jeapy [4ars
91N /9 INYL sdn-3as ||y Jwrjuoissaldxg [IWd¥] oua1y ugioeAioR PEpIdOBA 1¢-¢
42| [ Nyl sdn-33s ||y (££91d) LIAxew] 191 0UdJJ PepISUAU] 0z-¢
0J21UBIaW OUBIH «2-2
s|in - INyL sdn-3s ||y opeadesaq [0] UoISuS}2.qos 3p [03u0) L1-C
ceIn [i= IMdL sdn-39s ||y % 0°00T VO 8p Opeualj ap "Xeuw pepisusjut 91-¢
8N - andL sdn-3as ||y ON [0] ou.j ugpegoldwo) S1-¢
suin o IMdL sdn-38s ||y oN [o] OuaJj epua)0d 013D €1-¢
[42 g} 0 INyL sdn-33s ||y Jwruoissaldx3y (M) ouayy ap epusjod ajw] (4574
9TuIN 0 IMdL sdn-3ss ||y Jwrjuoissaldxg (solwyo) ouauy epuRISISRY T1-C
s|in - IMIL sdn-33s ||y linu OuaJ4 3p ugbung 01-¢
ouauy ‘Busus dung «T-2
9TuIN T- INdL sdn-3es ||y Jwruoissaldx3 [zH] DD ouay [9p UQIXaUOD Bp PepOoRA 0-¢
91N /9 INYL sdn-3as ||y Jlwrjuoissaldxg [Wd¥] 2D oualy ugideAndE PEPIdOJIA €0-¢
9TIIN T- INdL sdn-3ss ||y S 00T 2D opeudyy 3p odwil| 0-¢
91N 0 INYL sdn-3as ||y % 0§ 0D OuaJy "sunut 10-¢
N 0 JINAL sdn-3es ||y % 0S epiusjuewl 33 00-¢
Q0 oudald x0-¢

UOISIDAUOD ojualweuopuny 20€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLDSaq  # oU “Jed

4

Soudld xx-¢ V'V

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

70



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

N 0 ML sdn-3ss ||y % 0§ '[929p Sp [euly [e S-edwey / zedwey ‘[9Y 8G-€
8N 0 aNyL sdn-3ss ||y % 0§ *29p 0ZUdIW0d S-edwey/zedwey "Ry £S-€
0 IMdL sdn-38s ||y % 0§ ‘[90e 3p |euy |e S-edwey / zedwey ‘oY 95-€
8N 0 INyL sdn-3ss ||y % 0§ [92e ozudIWOD S-edwey/zedwey ‘oY §S-€
cun - anyL sdn-3as ||v Jwiuoissaidx3 edwe. ‘[9oesap odwan z edwey 75-€
s|In - INYL sdn-19s ||V Jwrjuoissaldx3y edwe. ‘|9oe odwialy Z edwey 16-€
8uIn o IMIL sdn-38s ||y [eaun [0] odp z edwey 0S-€
Z edwey «G-€
guin 0 INyL sdn-3as ||y % 0S "[203p 3p [euy [e S-edwey / Tedwey |9y 8¢
fealllTpl 0 InyL sdn-3ss ||y % 0§ "29p 0ZUBIWOD S-edwey/Tedwey |9y b€
8 0 anyL sdn-3as ||y % 0S ‘|90e 3p |euly [e S-edwey / Tedwey ‘oY 9b-€
feallfp] 0 InyL sdn-3ss Iy % 0§ [92e 0zusIWOD S-edwey/Tedwey ‘[BY Sb-€
8N i INyL sdn-19s v Jwijuoissaldx3y edwel "[9oesap odwan T edwey w-€
8N - IndL sdn-19s ||V Jwiuoissaldxg edwe. ‘|90e odwan T edwey Ib-€
guin = anyL sdn-3as ||y [eaur [o] odyy 7 edwey 0b-€
T edwey xp-€
9N /9 IMdL sdn-3ss (v Jwrjuoissaldx3 [Wdd] efiy pepioojpA 6T-€
guIN - anyL sdn-3as v uopuny uis [0] OAIe[9.1 Ope|RISd *19J2J 0SINJDY 8T-€
N - anyL sdn-3as ||v Inu € BIDUDIDJRI Bp 0SINdY /L1-€
N - andL sdn-3as ||v JInu Z BIDURIRJA. 9p 0SIndDY 9T-¢€
guIn - anyL sdn-3as ||v Inu T BIDUSIRJ24 Bp 0SINdY GI-€
CEWI C- aINyL sdn-3ss ||y % 00°0 BAIje[3] BUISIUI BIDURISSSY P1-€
guIn - anyL sdn-3as ||v ojne/jenuew e xauo) [0] epuaJIael ap Jebn €1-€
9TaUL - INyL sdn-3ss ||y % 00°0 ofeqe-eqiie/ayopuebua ap I0jep [4%3
9N [i= IMdL sdn-38s ||y Jwruoissaldx3y [zH] efy pepojeA T1-€
9T C- IMIL sdn-3ss ||y % 00°0 eula)ul epualaley 01-€
SEIRVEYEVE S ¥ o)
suin - andL sdn-3ss Iy ewns [0] epUIae1 dp ugpuUNd $0-€
81 (= INYL sdn-3as ||y Jlwrjuoissaldxg eulixew epuaJajey €0-€
eI €- InyL sdn-3es ||y Jwruoissaldx3y BUWIUIW BPURISRY 20-€
sIn S INYL sdn-3as ||y IInu uoidejUBWIESY PEpIUN/RIDUSIDRY 10-€
- andL sdn-3as ||y Inu eIDUBIRJRI 9p obuey 00-€
©I0US19)a1 SaMWIT x0-€

UQISISAUOD ojualweuopuny 20€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLdSaq  # oU “Jed

sedwey/’J9y xx-€ v'v'v

71

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

quiL €- andL sdn-38s ||y Jwrjuolssaldxy edwes ap opiey S6-€
9TIUL 0 Nyl sdn-18s ||y % 00T- owlujw sywr ¥6-€
9T3uI 0 anyL sdn-38s ||y % 00T owixew sjwr £6-€
suin - InyL sdn-3as ||y oN [0] e|biau3 ap ugNISYY 26-€
e g anyL sdn-33s ||y S00'T edwe. ap odwsal L 16-€
9T3UIN z- andL sdn-3ss ||y % 0T°0 osed ap oyewe| 06-€
[euBIp "WoIoud10d x6-€
sin 0 INYL sdn-3as ||y % 0§ pu3 ‘1939 3e oiey dwel-S dois INY $8-€
siIn 0 Nyl sdn-39s ||y % 0S He)s ‘(902 e oiey dwel-§ dois 3Ind £€8-¢
81uin - JNYL sdn-3ss ||y [eaurt [0] adA] dwey dos 3pind 78-¢
Zs]In - Nyl sdn-19s ¢ Jwijuoissaldxgy epide. epesed edwes odwsi| 18-€
ZgeMIN 4 INYL sdn-3ss ||y Jwruoissaldx3y efly *oojoA edwes odwial | 08-€
sedwel se110 x8-€
suin 0 INdL sdn-3ss Iy % 0§ ‘|209p 3p |euly |e S-edwey / yedwey ‘oY 8/-€
suin 0 andL sdn-3es |y % 0§ '03p 0ZUBIWOD S-edwey/pedwey |9y LL-€
sun 0 anNdL sdn-3ss |y % 0§ ‘|20e 3p [euly |e S-edwey / pedwey Ry 9/-€
sin 0 andL sdn-3es v % 0§ [92e ozus|wod S-edwey/yedwey Y GL-€
Z8un e InydL sdn-19s ||V Jwijuoissaldxg edwe. “|90esap odwsan  edwey 2L-€
Zs|In - IndL sdn-39s ||V Jwiuoissaidxg edwe. ‘|90e odwal { edwey 1/-€
suin - InyL sdn-33s ||y |eaun [0] odi}  edwey 0/-€
v edwey «/-¢
sin 0 INYL sdn-3as ||y % 0§ "[203p 3p |euy (e S-edwey / gedwey |9y 89-€
siIn 0 Nyl sdn-33s ||y % 0S "09p 0zZUBIWOD S-edwiey/cedwey |3y £9-€
8uIn 0 Nyl sdn-3s ||y % 0§ "|20e 3p [euly [e S-edwey / cedwey Py 99-€
sIn 0 Nyl sdn-39s ||y % 0S [92e ozus|Wod S-edwey/cedwey [y §9-€
8N - INYL sdn-39s ||V Jwiuoissaldx3 edwe. ‘|@0esap odwan € edwey 29-€
ZS]IN - Nyl sdn-3as ||v Jwijuoissaldxgy edwe ‘|a0e odwan € edwey 19-¢
sin - INYL sdn-33s ||y [eaur [0] odi} ¢ edwey 09-€
€ edwey 9-¢

UOISI9AUOD [SUEMENGRNGN Z0€ D4
odiy 9p 20lpu] djueinp olquie) 0|0S (saysnle y) dn-3as-4 opeu|w.a3apald Jojep oJjsweded [op uopdLISEq  # oU “Jed

4

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

72



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9TIUIN 1- InyL sdn-38s Iy JNwrjuoissaldx3 [zH] e3sey ssedAq -d0jA £9-p
9TUIN /9 anyL sdn-3as ||y Jlwrjuoissaldxg [Wd¥] eisey ssedAq pepioojeA 9
9TUIN 1- INYL sdn-39s ||y JNwruoissaldx3y [zH] apsap ssedAq pepojRA 19-v
9TUIN /9 anyL sdn-3as ||y Jlwrjuoissaldxg [Wd¥] apsap ssedAq pepioojeA 09
'00|9A ssedAg +9-1
suin = anyL sdn-3ss ||V [Inu Jojo 3sed oj[e4 uopuN 85+
42} €- anyL sdn-3ss ||y NUNXORIPIRIDUIRJY 666°666666 e)|e UQIDRIUSWIRSI BDUSUIAPY 15b
43U € anyL sdn-3ss |y NUNY2egqPIR4ADUDIRIRY 666'666666- eleq ugiejuBLLIIEs. BISUSHSAPY 95+
42} €- anyL sdn-3ss ||y V/N 666'666666 e)|e EDURISJR. BIDUSHSADY S5
[43U)] € anyL sdn-39s ||y V/N 666'666666- efeq eioua.a21 ePUSHBSAPY ¥S-b
9TuIN /9 anyL sdn-3ss ||y (£T+d) NwrybiHpsadsindino e)|e D09/ "HIAPY €S-
91N /9 anyL sdn-3ss |V WdY 0 efeq "20[9A\ “HIAPY S+
zenn [ anyL sdn-3ss ||y (££91d) L1Axew] ej|e "SUU] "HIAPY 154
eI @ anyl sdn-3ss |y v 00°0 efeq "suaju] “HaAPY 0S-+
"LBAPY 818NV £G-t
9TuIN [ INyL sdn-3as ||y S00'S noawi| Buidwey oYy 1013 buppe. 65
9TUIN [ andL sdn-38s ||y S00'T noswi | buidwey Joui3 buppel | 8¢-b
9T3UIN /9 anmdL sdn-38s v Wd¥ 00T Buidwey Jo.13 Bupioel | VA%
9TUIN - InyL sdn-33s ||y S00'T noauwi| Jo113 bunoel | 9¢-
9TUIN /9 anyL sdn-3as ||y WdY 0T 1013 Buppel | SE-
guINn - andL sdn-3ss ||y a|qesia [0] uonoung Jo.i3 buppel | pE-b
9T3uIN g anyL sdn-3es v SS0°0 Jojow [op ‘wifeas epipsad “wy| odwal| 47
9TIUIN /9 InyL sdn-3as ||y IWd¥ 00€ J1030W [Sp “Wi|e4 US "D0[A p JO1I3 1€t
guin = anyL sdn-39s ||y uoixau0dsaq [¢] Jojow |9p ‘wijeas dp epipiad ap ugpung 0P
1010W "wWijeal 110 xE-¥
suin = anyL sdn-39s ||y uonuny uis [0] PepIoojoA Sp a)iWl| Sp 1030e) [9p Sjusny T+
suin - Nyl sdn-3ss ||y uonuny uis [0] Jed 9p a)wj| dp J03oey |9p AuUdN4 0z
SaJopelwl| 19e xg-v
9TUIN 1- 357v4 sdn-3as ||y ZH 0°ZET "Xew epies eiuanda.4 61-v
zein 1- anyL sdn-38s ||y Jwrjuoissaldxg pepisusjul )W 81-v
9T3UIN 1- InyL sdn-3as ||y % 0°00T Jed op 3jwj| Jopessusb opoly LT
9T3UIN ii= anmdL sdn-38s |y Jwruoissaldxg Jed sp 3wyl 030w 0oy 91-b
9T3UIN I- andL sdn-3ss |Iv Jwrjuoissaldx3 [zH] 1030w *20p2A O)je BHW pI-b
9T3UIN /9 anmdL sdn-38s v Jwruoissaldxg [Wd¥] 1030w "20j9A O3je SNWI] €1
9TUIN T- andL sdn-3es ||y Jwruoissaldx3y [zH] 1030w "20p=A Ofeq anwi] 457
9T3UIN /9 anmdL sdn-38s v Jwruoissaldxg [Wd¥] 1030w -20jeA ofeq oy 114
guin - 357v4 sdn-3as ||y [Inu Jojow "D0J9A UQIddAIIQ 0T-v
J0j0W S8y W] < T-V

UOISIDAUOD oju3IWeuonuny Z0€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLdSaq  # oU “Jed

THIAPY/ W xx-V SV

73

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9T3uIN fa anyL sdn-38s ||y ST0°0 D[94 'XoU0dS3p OpJelRY WS
9TIUIN I anyL sdn-33s ||y S 100 9l21 ‘Xauod opJelRy Tv-G
N = anyL sdn-3ss ||y [Inu uoiouny ap 9y 0b-S
S919Y -G
guin = INyL sdn-3as ||y [Inu (T0T 90W) “BIp epifes Z/0EX "Wia L €€-G
N - INYL sdn-39s ||y inu (10T 9DW) "BIp epijes 9/0EX “wiS L [4%]
guin = anyL X sdn-3as ||y [Inu [eXBIp epijes 6¢ |eulwa] 1€-G
guin - InyL sdn-3as ||y [Inu [exbIp epijes /g |euiwia) 0€-S
so[enbIp seplfes «€-§G
- INdL sdn-3ss ||y uonuny uis [o] ndur [eubIg €1/9pX [euUIWID L 9z-§
= anyL sdn-3ss ||y uonuny uis [0] andur [enbig TT/9bX (eulwia L GC-S
- anyL sdn-39s ||y uonuny uis [0] ndur [eubIg 6/9pX [BUILLID L ¥T-S
= anyL sdn-3ss ||y uonuny uis [0] ndug [enbia £/9pX [eulwID L €2-S
- anyL sdn-39s ||y uonuny uis [0] ndur [eubIg §/9pX [eUILLIB L TS
= anyL sdn-38s ||y uouny uis [0] ndug [eubia £/9X [eulID L 12§
- anyL sdn-19s ||y uonuny uis [0] ndug [eubIg T/9pX [RUILLID L 0¢-S
= anyL dn-39s 1 wuely dois ajes [1] do3s 3es /€ |euiwss] 61-S
- anyL sdn-39s ||y [Inu [e}BIp epRnUS /0EX [eUILIDL 81-S
= anyL sdn-3ss ||y [Inu [exbip epenus £/0EX [eUIWID L L1-S
- anyL sdn-39s ||y [Inu [e}BIp BpRNUS Z/0EX [eUILIDL 91-§
= anyL sdn-38s ||y [Inu [enbip epenus €€ [euiwla L ST-G
- anyL sdn-39s ||y [Inu [e}BIP BpRIUD 7€ [BUILLIDL v1-9
= anyL X sdn-3ss ||y [Inu I €1-G
- anyL sdn-39s ||y [Inu [e}BIp epRNUD /T [BUILLIDL A%
= anyL sdn-3ss ||y [Inu [enbip epenus 6T [euUILIDL 11-§
- anyL sdn-33s ||y |Inu |enbip epenus 8T [eulwIaL 01-S
sa|eMbIp sepenius «T1-G
suin - IndL X sdn-3es ||y epenu3 [0] S/3 Opow 67 [eUIWLID L 20-S
sin = anmdL sdn-38s v epesug [0] S/3 opow /g [euluLd | 10-S
suin - 357v4 sdn-3es ||y dNd [0] [enbip S/3 opol 00-S
1e1BIp S/3 OPON x0-§

UOISIDAUOD ojudjWeuopuny Z0€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLDSaq  # oU “Jed

4

[e)IDIP S/3 xx-G 9v'v

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

74



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9TUIN o anyL X dn-3es 1 % 00°0 6¢# sosind epijes *3opaid “wi| odwist | 96-S
N z- InyL X sdn-3ss ||y % 00°0 LT# sos|nd 3p epies snq 3p [03U0D S6-S
9TuIN = andL dn-es 1 % 00°0 L# sos|nd epijes *3opaid “wj| odwist| v6-G
N z- InyL sdn-3ss ||y % 00°0 LT# sos|nd ap epl|es snq 3p [03U0) £6-S
euIn 0 anyL sdn-33s ||y V/N 0 [e4 3p A [enbip snq ap [013u0) 06-S
snq Jod ope|oJ1u0) x6-S
suin = 35v4 sdn-3s ||y "eyop e epbz] [] Japodud "2aJIp £€/2€ "WIBL 1£-S
9TUIN 0 357v4 sdn-38s |Iv V/N $20T 19poous ugPN|osal £€/2€ "WIdL 0£-S
APZ 18p0dUs "1U3 /-G
Zein 0 andL sdn-3ss Iy Jwrjuoissaldx3 9/0€X# sos|nd ap epjjes "xew "23.4 89-G
suIn - anyL sdn-3as ||y [Inu sos|nd epi|es “JeA 9/0EX [euliaL 99-§
Zewn 0 andL X sdn-3ss Iy Jwrjuoissaldx3y 6¢+# sosind ap epifes "xew "23.4 G9-§
suIn - anyL X sdn-3as ||y [Inu d|qelieA sos|nd epiles 6 eulldL €9-G
Zeuin 0 andL sdn-3ss ||y Jwrjuoissaldx3y £T# sos|nd 3p epifes "xew "23.4 79-S
guIn - anyL sdn-33s ||y [Inu d|qenieA sos|nd epies /g eulwd] 09-§
sos|nd ap eplfes x9-§
9TuIN [ 357v4 sdn-39s ||y sw 00T €€# 93ueysu0d sos|nd 013y odwal | 65-S
421} €- InyL Jwrjuoissaldxg Wi|ea4/J31 0} J0jeA €€ “WID | 85-G
42U € anyL JUNY2eqPa34a0UIR)RY 000°0 I1e31/:J21 ofeq I0jeA €€ ‘wis) (S-S
ZenIn 0 InyL ZH 00T eIDUSNDRY B)je £€ "Wid] 95-§
zenn 0 anyL ZH 00T eppusnday efeq €€ ‘Wi | 65-§
9TUIN €- 357v4 X sdn-38s ||y sw 00T 62# 2IULISU0D sos|nd o)y odwis| | ¥S-§
43U € anyL X sdn-39s ||y Jwrjuoissaldxg Wi|ea4/ a1 0} J0JeA 67 ‘WIS L €5-§
421} €- InyL X sdn-39s ||y NUNXORPI3420UIRJ9Y 000°0 wijeal/ yo1 ofeq IojeA 67 ‘WIS L 75-S
zenn 0 anyL X sdn-39s ||y ZH 00T eIdUSNdR.Y e)je 67 "WiaL 16-G
zZenIn 0 InyL X sdn-33s ||y ZH 00T epuandaly efeq 6z WIS L 05-S
wOw_DQ 9p epenul G-9

UQISI9AUOD OjudjWeuopuny 20€ D4
odiy 9p 20lpu] djueinp olquie) 0|0S (saysnle y) dn-3as-4 opeu|w.a3apald Jojep oJjsweded [op uopdLISEQ  # oU “Jed

75

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9TIuIN - anyL dn-3es 1 % 00°0 319s3.d InoswiL INdINO €/SpX [RUILLIS L ¥8-9
N - InyL sdn-39s ||y % 00°0 |043U0D SNg €/GbX [RUILIDL €8-9
9TIUL - anyL sdn-3as ||y % 00°00T 3[edS "XeW £/GbX [eUIWIRL 789
9T C- InyL sdn-39s ||y % 00°0 9|edS "UIW £/GbX [euIWR L 18-9
guIn = anyL sdn-3as ||y [Inu INAINO £/GpX [RUILIS | 08-9
¥ 1ndinQ Bojeuy «8-9
9T3uIN 7= anyL dn-es T % 00°0 3959.d Inoawil] INdINQ T/SHX [RUILIDL ¥L-9
4\ z- InyL sdn-39s ||y % 00°0 [013U0D SN T/SHX [BUILLIDL €/-9
9TUL @ anyL sdn-38s ||y % 00°00T 3[eds Xe T/GbX [eulwaL -9
9TI] z- anyL sdn-18s ||y % 00°0 3[edS “UIW T/SbX [eulwa ) 1£-9
g = anyl sdn-38s ||y [Inu INAINO T/SpX [RUILIS L 0/£-9
€ 1ndinQ Bojeuy /-9
9TIUL T InyL sdn-3as ||y % 00°00T "XBUW e[edss 8/0EX [RUILLIDL 799
9T C- IndL sdn-39s ||y % 00°0 "ujW e[edsd 8/QEX [eUILLID L 19-9
guin = anyL sdn-3as ||y [Inu epljes 8/0EX [eulwR 09-9
Z ed1bgjeue eplles x9-9
9T3uIN 7= anyL dn-3es T % 00°0 "}9paid epljes “wj| odwall i [euUlLISL ¥5-9
N z- anyL sdn-39s ||y % 00°0 epl|es dp SNq [043U0D 7 [eUlWLID | £5-9
9TIUL @ anyL sdn-3ss ||y % 00°00T "Xew ‘39 epl|es i [eullia L 759
9T] z- anyL sdn-19s ||y % 00'0 "UW "2S3 epljes gt [eulid L 15-9
g = anyl sdn-38s ||y [Inu epi|es i [euIWIDL 05-9
T edibojeue eples »5-9
9TIuIN € InyL sdn-3as ||y S 1000 0131 odwia “ISU0D ZT/0EX "WiSL 9v-9
ZENI €- IndL sdn-39s ||y JNwruoissaidx3y "Wijeas/ a1 O}fe J0[eA ZT/0EX "WISL Sb-9
EMI €- anyL sdn-3as ||y JUNORGPES4DUBISRY 0 ‘wijeal/-jo1 ofeq JojeA ZT/0EX ‘Wi L vb-9
9TIU] C- IndL sdn-39s ||y A 00°0T uoIsus) ejje ZT1/0EX [eUILID L Tv-9
9TIUL 14 anyL sdn-3as ||y A L0°0 uoisua} efeq ZT1/0€X [euiwa | 09
¥ eolboleue epenul ,«-9
9T3uIN €- anyL sdn-38s ||y S 100°0 043y odwiai 3SU0d TT/0EX "WiaL 9¢-9
ZEW] €- anyL sdn-39s |Iv Jwiuoissaidxy "Wijeas/ o Ofe JojeA TT/0EX "WiSL GE-9
(421 €- anyL sdn-3ss ||y NUNPEGPESIROUIRSRY 0 ‘wijeal/ you ofeq I0jeA TT/0EX ‘WisL ¥€-9
9T] z- anyL sdn-19s ||y A 00°0T uoisus) eyje TT/QEX [eUILIDL 1€-9
9TIUL @ anyl sdn-38s ||y A L0°0 uoisus} efeq TT/0EX [euiwiaL 0€-9
€ ealbojeue epesul £-9
9TIuIN € InyL sdn-3as ||y S 1000 2)uejSuod o431y odwan 1§ [euIId | 97-9
eI €- InyL sdn-3as ||y Jwrjuoissaldxg wijeal/*§a1 O}[e JOJeA pG "W L SZ-9
EMI €- anyL sdn-3as ||y JUNORGPS4DUBISRY 0 wijeas/Jo1 ofeq JojeA S “wis | ¥2-9
9TUI G- anyL sdn-39s ||y Yw 00°0C YW e)[e [edS? pG [eUILLID ] €2-9
9T3uL S- anyL sdn-3as ||y YW $T°0 vw efeq e[eass 4§ [eulwsd | 79
9TIUI C- IndL sdn-39s ||y A 00°0T A Bl[e B[EDSD HG [RUILLID ] 12-9
9T3uI - anyL sdn-3as ||y A L0°0 A eleq ejeass G [eulwsa | 0Z-9
Z edlboleue epesjul »z-9
9T3uIN = anyL sdn-3as ||y S T00°0 S)ue3suod oMl odwan €6 [eUILIDL 91-9
ZEWI €- InyL sdn-39s ||y Jwruoissaidx3 wijeal/*§a4 O)je JOjeA €6 "WDL S1-9
(421 €- anyL sdn-3ss ||y AUNPEGPESIROUIRSRY 0 wifeal/:jo1 ofeq I0jeA €6 ‘wis ] $1-9
9T] G- anyL sdn-19s ||y YW 00°02 VW e)je B[edSS €6 [eullId L €1-9
9TIUL S- anyL sdn-3ss ||y YW $T°0 vw efeq e|eass € [eulwia L 71-9
9TuI z- anydL sdn-19s ||y A 00°0T A Blje B|eIS? €6 [euluid ] 11-9
9TIUL @ anyl sdn-3as ||y A L00 A efeq e|eass g6 [eulwia L 01-9
T edibojeue epeiius »T1-9
suin = ImiL sdn-3es ||y oN [o] OAIDY 013D UgPUN4 10-9
guin 0 InyL sdn-3as ||y S 0T OAIPY 043) )Wy odwil| 00-9
od169[eue S/3 OPON «0-9

UOISIDAUOD ojudjWeuopuny Z0€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLDSaq  # oU “Jed

4

edlbgreue S/3 «x-9 Lv'v

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

76



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9T3uIN €- anyL sdn-3es v S 100°0 awi] 4314 ‘g4 AId Ss820.d 1S-L
9TuIN €- InyL sdn-38s v S 100°0 awil] 433l *J9Y QId SSe00.d 95-£
zein % anyL sdn-3es |y S 100 umop dwey pmd paa4 dId SSe20.d €S-/
zZewin z- anyL sdn-3ss ||y S 100 dn dwey pm4 paa4 QId SS320.d S-L
9T3uIN % anyL sdn-3es v V/N 00T uies pm4 pse4 aid Sse204d 15-L
suIn - E[T sdn-3es ||y opeAidy [1] dId papudix3 QId SS9004d 0S-£
"o1s0d dld 10pel1d «G-/
guin - INYL sdn-3as ||y lew.oN [0] "H3D “AUT /lewlION IndiNO Ald SS320.4d 6b-L
suIn = anyL sdn-3as ||y [ew.oN [0] "H30 "AuI /[BWION PMJ pa34 QId SS8204d 9L
guIn - InyL sdn-39s ||y uonuny uis [0] 20.N0SY pMd P4 AId SSI20.4d Sb-L
9TIUL 0 anyL sdn-39s ||y % 00T *JoY "Xel\ Je 9|eds ules gId Sse20.d vb-L
9TIUI 0 InyL sdn-39s ||y % 00T 49 "UIW 3B 3edS ule gId SS001d €b-L
9TIUL 0 anyL sdn-39s ||y % 00T dwey) 'sod Indino ald Ss001d L
9T3UI 0 andL sdn-3s ||y % 00T- dwey) “BaN IndINO dId Ss00.d Tb-L
N = anyl sdn-33s ||y ON [0] 1959y Hed-] gId Ss2004d Ob-L
‘130 dld SS820.d PIOUBADY xt7-L
suIn 0 InyL sdn-3es IV % G eDUBI9J9Y U3 BpUBq OLdUY 6€-L
9TuIN 0 InyL sdn-3ss ||y % 0 *20.1d 3p (Id ‘Juswije 0303.1p 1004 8¢-/
9TuIN I- andL sdn-3es v V/N 0'S '0s900.d (Id [e1oua434lp epueueh sywy] 9¢-L
9TUIN z- andL sdn-3ss ||y S 000 *201d QId [ePuB.3ylp odwidl | GE-L
eI = andL sdn-3es v S 00°0000T *204d @Id [e4633ur odwal ] pe-L
9T3UIN - andL sdn-3ss Iy V/N 10°0 *20.4d 3p (Id "2Jodo.d epueues €e-L
9TUIN 19 andL sdn-3es v IWd¥ 0 "0s2204d QId *10p|43> eJed ‘uelie Jojep €L
gin - andL sdn-38s |Iv 1S [1] 0s3204d 3p QId Sp ugpeInjes 1€-L
guin E anyL sdn-33s ||y [ew.oN [0] "0s200.4d 3p QId Sp OSISAUI/[RWIOU ) 0g-L
0s200.4d QId 1430 xE-L
N - Nyl sdn-19s v uopuny uis [0] 0s920.1d Ope.Jad 0ze| "Wieal g auang L
SN - JNYL mn_:-uww I\ uopunj uis _”OH osao0.d Oope.lad Oze| "wiljeal T a3uan4d 0¢-L
*004d ‘wijead ‘|19 x2-,L
9TuIN ¢- Nyl sdn-39s ||y S 0200 auwi | uonelbaju] 1d anbio) €1-L
9T3uIN 0 anyl sdn-39s ||y % 00T utes |euoptodold Id anbioj 44
1430 1d ®NbUOL »T-/
9T3uIN 0 ELZ] sdn-3es IV % 0 "20[9A 3p (Id ‘Wlje p 03d.Ip J03oe] 80-L
enIn - 3Sv4 sdn-3as ||y V/N 0000°T oney 1ean >oeqpas4 aid pasds £0-L
9TUIN - anyL sdn-3as ||y sw Q0T "20[2A QId ofeq osed oxjy odwsi| 90-£
9TuIN 1- InyL sdn-3ss Iy VIN0'S "202A QId “Jp epueueb ajwi] S0-£
9T3uIN - InyL sdn-3as ||y Jlwrjuoissaldxg "20[3A AId ‘usJa4Ip odwai| ¥0-£
zewin - InyL sdn-3es ||y Jwruoissaldx3 "20[9A QId [elbs3ul odwiar | £0-£
9TUIN c- Nyl sdn-19s v Jwijuoissaldx3y 20[9A dId 2Jodoud epueuen 20-£
suin - 357v4 sdn-3as ||y [Inu "D0[9A 3p (Id "Wijeal ap ajusang 00-£
‘[9A dld 1ope[1D «0-2

UOISIDAUOD oju3IWeuonuny Z0€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLdSaq  # oU “Jed

Sa.10pe|0JIU0D xx-/ 8V

77

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9TUIN /9 InyL sdn-39s ||y Wd¥ 00C ¢ bor sng d0joA 16-8
9TuIN /9 anyL sdn-3as ||y IWd¥ 00T T Bor sng 20[2A 06-8
Tsnq elly "|aA «6-8
zeuin 0 anyL sdn-3ss ||V V/N O 3UnoD JolI3 dAe|S €8-8
Ze\In 0 InyL sdn-3as ||y V/N O pAYY sabessaly aAe|S 78-8
zein 0 anyL sdn-38s ||y V/N O juno) Josig sng 18-8
ZE|IN 0 E[T sdn-33s ||y V/N O juno) abessa sng 08-8
sonsoubelq 110d 04 x8-8
SN - IndL sdn-3es ||y 0 001607 [€] eUIYUI BPUBIDJRI I3RS 95-8
guin = anyL sdn-3as ||y 0 021607 [€] djsnle -23)9s G5-8
guin - andL sdn-3ss ||y 0 001607 [€] 0SI9AU] OPRUDS "IB[3S vS-8
guin = anyL sdn-3as ||y 0 021607 [€] anbue.le 33[3S £5-8
- InyL sdn-3as ||y 0 0216917 [€] DD 0UdJJ UQINBIBS 75-8
= anyL sdn-3as ||y 0 021607 [€] epide. epeied ugIBRS 16-8
- anmdL sdn-3es ||y 0 001607 [€] B[DJ3Ul UQI3IRS 05-8
sna/enbia «G-8
guIN - INAL sdn-1as ¢ TJepuejse’welbap) [1] R EENENEES 0v-8
DIN D4 00304d “JUOD x¥7-8
9TIUIN G- JNYL dn-es 1 Jwiuoissaldxg "dJeJedJa]ul Xew opJey /€-8
9TUIN c- Nyl dn-jes 1 Jwijuoissaldx3y 'Xew ejsondsal opley 9€-8
9TUIN €- InyL sdn-33s ||y sw 0T "ujw e3sandsal op.leRy GE-8
= anyL dn-3es 1 Jedwr [0] D4 oypend ap pepiied €€-8
- InyL dn-3es 1 [Inu D4 Hod soipneq “20[eA [4%]
0 anmdL dn-3es 1 VIN T uoidaIIg 1€-8
- andL dn-es 1 24 [0] 0]0d0}0.d 0¢-8
04 omand a1snly .£-8
suin - INYL sdn-33s ||y 3neyap djyold [1] MLD PIOM |043u0D 3|qeinbiyuo) ¥1-8
N = anyL sdn-38s ||y [Inu MLS 3|qenbyuod opeiss ap 0bipod €1-8
guIn - E[T sdn-3ss ||y D4 0j020304d [0] |043u0D "pOD ewel] 01-8
‘1430 'po2 IV «T-8
SN - IndL sdn-3es ¢ Jeaiesaq [0] odnsoubelp Jopeuoidy £0-8
guin = anyL sdn-3as ||y Jepjuias oN [0] "M "pYd Siw| odwialy IS JeiuDy 90-8
alllfp} - andL dn-es 1 S1snle Jepnueay [1] Sjwj| odwan ugpuN S0-8
guin = anyL dn-3es 1 [Inu "HI2 "D )| odwiany uguNng ¥0-8
zenIn 1- anyL dn-es 1 SO'T "3 “pod 3wl odwaiy 3p Jojep £0-8
guin = anyL sdn-3as ||y Inu [03u0D 061pYd SjusN4 20-8
suin - anmdL sdn-3es ||y 143 "pod A [enbia [o] |013U0d 3p 03sdNd 10-8
salelauab saisnly »0-8

UOISIDAUOD ojudjWeuopuny Z0€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLDSaq  # oU “Jed

4

SauO0I12d0o A JIUNWOD «x-8 6 V'V

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

78



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9TuIN 0 Nyl sdn-39s ||y V/N 0 493un0) UoIsiARY snqijold 66-6
9TUIN 0 354 sdn-33s ||y Y/N 0 (G) sopeiquied sospLeled ¥6-6
91N 0 3Sv4 sdn-39s ||y V/N 0 () sopeiquied so.jpwe.led £6-6
9TUIN 0 3ASTv4 sdn-33s ||y V/N 0 (€) sopelquied sosweled 76-6
9TUIN 0 35v4 sdn-39s ||y V/N 0 (2) sopeiquied sonaweled 16-6
9TIN 0 ERL\VE! sdn-38s ||y V/N 0 (1) sopeiquied sopweled 06-6
91N 0 3ASv4 sdn-39s ||y V/N 0 () sopiuysp soljsweled ¥8-6
9TUIN 0 3574 sdn-33s ||y Y/N 0 (1) sopiuyap sopwe.led €8-6
91N 0 3ASv4 sdn-39s ||y V/N 0 (€) sopiuysp soljsweled 8-6
9TIN 0 ERL\VE! sdn-3as ||y V/N 0 (2) sopiuiyep sospweled 18-6
9TUIN 0 357v4 sdn-3s ||y V/N 0 (T) sopiuysp soljpweled 08-6
8uIn - 3ISv4 dn-jes 1 uooe uis [0] pepiun Jepiuiy /-6
fallTTg] = anyL sdn-3ss ||y oN [o] Sojep Sp S40jeA Jeqeld 146
A 0 InyL sdn-3as ||y V/N 0 T Ope3ss "pod 89-6
A 0 Nyl sdn-39s ||y V/N 0 T |043u0d *poD £9-6
[¢]nsro 0 INYL sdn-3as ||y V/N 0 snquoid |LH3d oswNN 59-6
9TuIN 0 Nyl sdn-39s ||y V/N 0 'sodsip uoIedLRUSPT $9-6
8N - JNYL sdn-39s ||y uoisiwsuely "|oA uls [557] uoisiwsuel] "20[RA £€9-6
A 0 aNyL sdn-39s ||y V/N 0 SNQO.d “}2Ape 3p "PoD £5-6
9TUIN 0 JNYL sdn-39s ||y Y/N 0 0||e} ugidenyis 1opejuo) 75-6
91N 0 Nyl sdn-39s ||y V/N 0 0O|[e} Sp OJaWNN Y6
9TIN 0 INYL sdn-33s ||y V/N 0 0l[ej dp 0b1poD Sh-6
9TuIN 0 aNyL sdn-39s ||y V/N 0 0||e} Sp safesusw Jopejuo) -6
91N 0 INYL dn-3es 1 V/N 0 SSa.ppy ajes 1€-6
N - 357v4 sdn-19s ¢ 10 J33sew PV [1] 0s300.4d 3p [043U0D 87-6
91N - 3IS7v4 sdn-3as ¢ opeAdy [1] ‘weued Jeyp3 LT-6
9TuIN = Nyl sdn-39s ||y 0 sa|euss eled ‘weled €7-6
swin - INYL dn-3es 1 8 Odd [80T1] ewelb3[33 p UQINIBIRS -6
suin 0 Nyl dn-39s 1 V/N 921 Opou 3p ugidalIg 81-6
91N - JNYL sdn-3as ¢ Jwrjuoissaldxg @Dd eanyos) *byuod 91-6
91N = aNyL sdn-38s ¢ Jwrjuoissaldxg d0d einjiase *byuo) ST-6
91N 0 3IS1v4 sdn-39s ||y V/N 0 10]eA £0-6
9TuIN 0 aNYL sdn-33s ||y V/N 0 eubisuo)y 00-6
UOISISAUOD ojualWeuoUNy 20€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLdSaq  # oU “Jed

SNQyoId xx-6 OT'v'v

79

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9TIUIN - INyL sdn-3as ¢ Jwijuoissaldx3y 0s220.d sojep “6iuod eINI 16-0T
9TIUIN - andL sdn-1os ¢ Jwiuoissaidx3 0sa00.1d sojep *Hiyuod eamosy 0S-0T
UadONVD xG-0T
cun 0 Iyl sdn-33s ||y V/N 0 4 JsU=dIASQ soljsweled 6€-0T
9N 0 ML dn-es 1 Jwruoissaldxgy 19N®21A3Q 03onpoid 3p 061poD E-0T
ealtllg| - Iyl dn-yes 1 OoN [0] aidwsals Jeuddeuw|y €€-0T
9N 0 IMdL sdn-3ss ||y Jwrjuoissaldxg 12UB0IASQ UQISINSY g-0T
8uIn - INyL sdn-19s ||y oN [0] SO3jep Sp Sa.0|eA Jeqeld 1€-0T
8uIn 0 IMIL sdn-3es ¢ V/N 0 Aewy 2o1pug 0€-0T
‘weted 0S92y xE-0T
oTuIN 0 ESLZ] sdn-3as |y V/N O ¥ SOD o4 €2-0T
9TUIN 0 3Svd sdn-3s ||y V/N 0O [440]8
9TUIN 0 357v4 sdn-38s v V/N 0O T¢-0T
9TIN 0 3S7vd sdn-33s ||y V/N O 0z-01
SO 044 »¢-0T
N - INyL sdn-38s ¢ oN [0] P34 3p |043U0D ST-0T
N o IMdL sdn-38s ¢ oN [o] pal 3p eualasey ¥1-0T
9N 0 ML sdn-3as ||y V/N 0 BIDUSHISAPE Bp oABWiled €1-01
9TUIN - anyL sdn-3as ||v Jwiquoissaidx3 0sa204d sojep *biyuod euna Z1-0T
9TUIN - anyL sdn-3as || Jwiruoissaidx3 0sa00.4d sojep *blyuod eanjios3 11-0T
guIn - anyL sdn-3as ||v Inu 0s920.d sojep ap odi} uoIB|RS 07-0T
19N®2IN8Q xT-0T
sIn 0 INYL sdn-3as ||y V/N 0 *0eSap snq Jopejuod einoaT £0-0T
guIN 0 andL sdn-3as ||y V/N O uQIAada4 210449 JOPEIUOD BINJIT] 90-0T
SN 0 INydL sdn-19s v V/N 0 "wisueJ) S910.19 J0pejuod einyaa 50-0T
guin 0 INYL sdn-3es ¢ Jwruoissaldx3 DV a1 20-0T
sIn S INYL sdn-38s ¢ IInu Solpneq us "J0J3A 09|95 T0-0T
guin - 351v4 sdn-3es ¢ |Inu NVD 0]02030.d 00-0T
saunwod saisnly +0-0T

UQISJ9AUOD ojualweuopuny 20€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLDSaq  # oU “Jed

4

NVD 00Wed 8p SNg »»-0T TI V¥

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

80



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

sIN - andL sdn-3as ¢ [Inu 7S 10pe|0.3UOD UQIIY ¢5-€T1
guin = anyL sdn-38s ¢ Inu 7S 10pe|03u0D 0juSAT 15-€7
Sope1s3 +G-€T
suin = andL sdn-38s ¢ [Inu € euesjooq ed1bg) ej6ay pb-€T
sIN - andL sdn-3es ¢ [Inu ¢ e2169] e|ba1 Jopesado £h-€T
suin = anyL sdn-38s ¢ [Inu ¢ euesjooq ed1bg) e|6ay [
guin - InyL sdn-38s g [Inu T e2169| e|6a. Jopesado TH-€T
guin = anyL sdn-38s ¢ [Inu T euesjooq ed1b9) ej6ay Ob-€T
seolbo| se|bay «v-€T
qui] [= INAL dn-3as T Jwijuoissaldx3y J19]|013u0) 21607 Yews Jopezuodwa ] 0Z-€T
salopeziiodwa] «Z2-€T
ZSWI c- ElY sdn-19s ¢ Jwiuoissaldxg Jopeledwod Jojep ZI-€T
suIN - INdL sdn-19s ¢ lInu Jope.sedwod JopeladQ TT1-€T
suIN - Nyl sdn-3es ¢ JInu JopeJedwod opuelado 0T-€T
saiopetedw o) «T-€T
guin = INyL sdn-3as ||y D1S JepiuiRi oN [0] 1S Jepiusy €0-€T
gIN - andL sdn-3as ¢ [Inu epeled 0jusng 20-€T
SN - INyL sdn-39s ¢ JInu anbue.ie ojuang T0-€T
sIN - andL sdn-3as ¢ [Inu 7S 40pejoju0) Opol 00-€T
1S sasnly 0-€T

UOISISAUOD ojuslweuonuny 20€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLdSaq  # oU “Jed

OIDOT HeWS ««-€T CT V'V

81

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

g = 3S1v4 sdn-3es ¢ Is [1] DAApC eusaix3 Aq paliddns uondo 08-+T
suondo »8-vT
zein 0 35v4 sdn-3as ||y V/N 0 piop Sniels X3 LA vLPT
zenin 0 351v4 sdn-3as ||y V/N 0 piom Bututem 1A €L-bT
Zeun 0 351v4 sdn-3as ||y V/N 0 piopm wlely LA T
Apngredwo) «/-+T
N 0 351v4 dn-es T Jwruoissaldx3 SHUN JaMAAUT JO JaquINN [BNPY 65-bT
9TIUIN 9- 351v4 sdn-33s ||y HW 000°Z 13314 IndInQ SdueINpUL 15-bT
9T3uIN L- 351v4 sdn-3ss ||y 4noc 43314 3ndinQ Sdueydede) 95-bT
g - 351v4 sdn-33s ||y onyy s [o] epljes sp 04)l4 SS-bT
N = anyL sdn-38s ||y eUSLdAPY [T] Jdope|ijusA [9p J0)UOW €541
- anyL sdn-3ss ||y oy [o] USA [9p [043U0D 5b1
g = 351v4 X dn-3es 1 Is [1] 14y 0114 0S-+T
2IUBIqUY »G-1T
9TUIN = ImiL sdn-3es ||y Jwruoissaldx3y Jojow [3p 1ydso) b1
guIn 0 InyL sdn-38s ||y ZH 0T ewIujw OV elousndaly [Ama!
suIn 0 anyL sdn-3as ||y Jlwrjuoissaldxg 03v uopezpubew ewujiy Tb-bT
guIn 0 351v4 sdn-3as ||y % 99 1A PAN Ob-bT
Basus uoioeziwndo «i-vT
9TuIN - Nyl sdn-3ss ||y sw QT dwi] 43y ‘143D Wi JusLnD E-b1
9T3uIN €- 351v4 sdn-3ss ||y S 0200 *2e4633ul odwial] “*uSjul “Wif [03U0D 14T
9TIUIN 0 351v4 sdn-3as ||v % 00T "210doud eppeueues “susjul “wif |00 0E-bT
‘SusUL W] “[430 xE-VT
ZEMI 0 INYL sdn-3as ||y V/N 0 OPIAISS dp 0bIPYD 6C-v1
guin = anyL sdn-3as ||y uoide uis [0] uoonpoud [y 8T-P1
guin 0 INyL sdn-3as ||y Jwruoissaldxg "HBAUOD 9P O][e) UD "S9P 3p 19y 9T-bT
0 Nyl sdn-19s v s 09 Jed Sp “wi| UOD "UODSap OpJIRIY ST-bT
guIn 0 InyL sdn-39s ||y S 09 Wi ua.un) e Aepq du YT-bT
guin = 3Sv4 sdn-38s ¢ [Inu oAnduasap 061pd ap S3snly €1
guin - InyL sdn-3as ||y [ew.ou “uopund [0] OjuslWeuoiduny opol [ddu 2!
9TIuIN 0 anyL sdn-3as ||y S 0T odjjeLLoINe oRIURA dp odwidl L 1241
suin - anmdL sdn-3es ||y 19sad [enuep [0] 1959y OpOoW 0Z-v1
"X8U02Sap OIdIUIRY x2-7T
N 1- Nyl sdn-3ss ||y V/NO'T Jdope4 da3s ainjied sulep €T-b1
uin - Nyl m_.._:-uwm 1\ UQIXsuodsag _”ou uopejuswije .__:_uwmw_u uonpund 1-v1
9TIUIN 0 anyL sdn-33s ||y Jwruoissaldx3 paJ 8p Oj|ey US paJ op Ugisus L TT-v1
N = 351v4 sdn-3ss ||y uouny uis [0] "jusujje ojjed 0T-bT
H0/U0 "WIY »T-¥T
N = InyL sdn-3as ||y oN [o] oLojesle WMd ¥0-bT
guin - 3Sv4 sdn-33s ||y 1s[1] uoIeINPOWRIGOS £0-¥T
SN - JNYL mn_zuumm 1\ Inu :O_UEJECOU elpuandalq 1041
guIn - InyL sdn-3as ||y WAVAS [1] UQIDRINWUOD UgJjed 00-bT
JOSJSAUI INWUOD x0-7T

UOISIDAUOD ojudjWeuopuny Z0€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLDSaq  # oU “Jed

4

S9le1dadsa JuUNH «x-¥T ST V'V

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

82



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

[61]assIA 0 357v4 sdn-38s v V/N 0O epuajod eyalie} sss oRWNN £6-GT
[oT]0ssIA 0 3Sv4 sdn-3as ||y V/N O BIDUSND3Y “MSAUOD BLISS oN 16-GT
[0z]assIA 0 3Sv4 sdn-3as ||y V/N O MS P! epusyod eylie| 0S-GT
[oz]nssIn 0 35v4 sdn-3as |Iv V/N O MS P! [03u00 e3alie | 6b-GT
[oz]assin 0 3Sv4 sdn-3as ||y V/N O dD1 pl ON 8v-GT
[8]assin 0 357v4 sdn-38s ||y V/N 0 epuajod eyalie} 0b1peD [b-GT
[8lnssIA 0 3Sv4 sdn-3as ||y V/N O BIoUSNJ3.Y }J2AU0D OpIpad oN 9b-GT
[op]assin 0 357v4 sdn-38s ||y V/N 0 0b1pgd ap euspe) Sb-ST
[op]assIA 0 3Sv4 sdn-3as ||y V/N O Ope}dI|os eusped "poD odiL ¥b-GT
[GlassiA 0 3S7v4 sdn-33s ||y V/N O DIBMOS 3P UOISISA £b-GT
[0z]assIA 0 3Sv4 sdn-3as ||y V/N O uoIsua | ST
[oz]assin 0 3Sv4 sdn-33s ||v V/N O eiusjod ap ugIIRS T¥-GT
[9]nssIA 0 35v4 sdn-3as ||y V/N O 24 odiL 0b-GT
OAIISOdSIP Pl x¥-ST
zenn 0 35v4 sdn-3ss ||V S0 eI0H :S0||ej 0.3s16y TE-ST
9T 0 3574 sdn-39s ||y Y/N O Jojep :sojjej onsibay T€-GT
g 0 35v4 sdn-3as ||y V/N 0 0]|ej 3p 061poD :s0||ey 0A1sI6Y 0€-ST
soj|ey 0135169y «E-GT
enn [ 3Sv4 sdn-3as ||y swQ odwal | :00H03SIY 0135169y TSt
enIn 0 3Sv4 sdn-3as ||y V/N O JojeA :00UO}sIYy 0435169y 12-ST
guin 0 35v4 sdn-3as ||y V/N O 0JuaA3 :00U0ISIY 0A3siBay 0¢-ST
001101S1Y 0415169 x2-GT
guIn 0 andL sdn-3es ¢ V/N 0S “dsip ap sajue sensaniy ¥I-GT
gIN - andL sdn-3es ¢ a.dwsis "6y [0] 04351631 3p OpOl €1-GT
g - andL dn-39s 1 osed [0] oJedsip ap 0judAF T1-ST
quil c- Nyl sdn-19s ¢ Jwiuoissaidxg 04351694 9p ojeAsauT T1-ST
9T3uIN = anyL sdn-3es ¢ 0 Jensifai e 3|qereA 0T-ST
soyep ‘baJ saysnly «T-GT
SN - El sdn-19s ||v¥ *Wwieuoiduny sedoy ap Jopejuod opiuRy /0-ST
guin - InyL sdn-39s ||y UMM 10pe3u0d Jeniuiy 90-ST
9TUIN 0 3Sv4 sdn-3as ||y uQISu3R1qos S0-GT
9TUIN 0 35v4 sdn-33s ||y “Jesadwa3ziqos ¥0-ST
eI 0 357v4 sdn-38s v sanbueuy €0-ST
enIn SL 357v4 sdn-3as ||y UMM Jopejuo) 20-ST
zenn vL 3Sv4 sdn-3as ||y ‘weuopuny seloH 10-GT
enIn vL 35v4 sdn-3as ||y Ojudjweuopuny dp SeloH 00-ST
‘ouny soled 0-ST

UOISIDAUOD oju3IWeuonuny Z0€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLdSaq  # oU “Jed

TOPIISAUGD UOIOBWIOJUT »»-GT VIV ¥

83

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9T3UIN 0 3S7v4 sdn-38s v V/N 0 ‘weJed sojepeisiy 66-ST
[ot]assIA 0 357v4 sdn-3es |y V/N 0 UonedyiuspI dALQ 86-GT
9TuIN 0 351v4 sdn-3ss ||y V/N O SOpEDYIPOW SosRWeled £6-GT
9T3uIN 0 351v4 sdn-3es v Y/N 0 SOpIUYSp SoJjpweled 76-ST
os1awesed "WIOU| «6-GT
[0z]nssIA 0 357v4 sdn-39s ||y V/N 0 TD ednues ud ugindo WS UQISISA [L-ST
[og]lnssIn 0 351v4 sdn-33s ||y V/N 0 TD einuel us ugpdo 9/-ST
[0z]4ssIA 0 357v4 sdn-39s ||y V/N 0 0D einues us ugiddo MS UQISIOA G/-ST
[og]nssin 0 351v4 sdn-33s ||y V/N 0 0D eJnuels ud uopdQ ¥/-ST
[0z]4ssIA 0 357v4 sdn-39s ||y V/N 0 g einues us ugindo dp MS UQISIOA €/-ST
[og]nssin 0 351v4 sdn-39s ||y V/N 0 g einuelt us uondo TL-ST
[0z]4assIA 0 357v4 sdn-33s ||y V/N 0 v einues us ugindo ap MS UQISIOA T/-ST
[og]nssin 0 351v4 sdn-33s ||y V/N 0 VY einuel us ugpdo 0£-ST
[81]asSIA 0 357v4 sdn-33s ||y V/N 0 uQIado 813S oN €9-GT
[8]1ssIA 0 351v4 sdn-33s ||y V/N 0 uondo opipad oN 29-ST1
[oz]assIA 0 351v4 sdn-39s ||y V/N 0 ugIndo MS UQISISA 19-GT
[o€]nssIA 0 351v4 sdn-33s ||y V/N 0 epeje3sul uodo 09-ST
uQ10do Bp OIIUBPI x9-GT

UQISISAUOD ojudlweuopuny 20€ D4
odiy 9p 20lpu] djueinp olquie) 0|0S (saysnle y) dn-3as-4 opeu|w.a3apald Jojep oJjsweded [op uopdLISEq  # oU “Jed

4

es una marca registrada de Danfoss

MG.33.AC.05 - VLT®

84



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9TUI C- 0S1v4 saisnfe so| sopoL V/N 000 jod 161q euRIRRY €5-91
(42011 = OS1v4 sasnle so| sopoL AUNY2eqPaR4a0USIRY 0000 [pepiun] uopejuswiesy ¢S-9T
9TI T- 0S1v4 saisnfe so| sopoL V/N 0’0 sos|nd ap eUAISRY 18-91
9TUL 1= 0OS1vd saisnfe so| sopoL V/N 0’0 BUIIX3 eDURI3jRY 0S-9T
‘wifeal A J9y G5-9T
gl = 0d3AVay3A sajsn(e so| SopoL oN [o] oua|| onsiBal ap Jayng 0-9T
83 00T 0Sv4 sa1snfe so| sopo ] 20 "Jo43u0d eyaliey dwis | 6£-9T
sIn 0 0OS1v4 sajsn(e so| sopoL V/N 0 7S 4opej43d opels3 8€-9T
zewin - 0S1v4 sa3snfe so| sopo ] S "AUL "XBIN U] L£-9T
ceIn 4 0OS1v4 sajsn(e so| sopoL us “AUL "WON UL 9€-9T
guin 0 0S1v4 sa1snfe so| sopo . % 0 JosJaAul 0DIULID | GE-9T
guin 00T 0Sv4 sajsn(e so| sopoL 00 Jopedisip ‘dwa | ¥E-91
eIn 0 0OS1v4 sajsn(e so| SopoL M 000°0 w g/ ouayy eibsaug €€-91
ceIn 0 0OS1v4 sajsnle so| sopoL AV 000°0 s / ouayy ejbiaug €91
9TIUIN 0 0S1v4 sa3snfe so| sopo . AO DD snq ugisua | 0€-9T
J0pPIJISAUOD Ope1ST «E-9T
9TL 0 OS1v4 saisnfe so| sopoL % 0 [%] ted [44°)8
oTuIN 0 [0)E (e} /e}EN sasnle so| sopoL V/N 0 Jojow ojnbuy 02-9T
9TUI 00T 0S1v4 sajsn(e so| sopoL J0 0 AL Josuas [op esmesadwa 61-9T
sin 0 OS1vd sasnle so| sopoL % 0 Jojow oolwR L 81-9T
[420l1 £9 OS1v4 sajsn(e so| SopoL WdY 0 [Wd¥] peppojea LT-9T
9TUL [i= OS1v4 sasnle so| sopoL WN 00 [wN] sed 91-9T
4\ C- 0S1vd saisnfe so| sopoL % 00'0 [%] eusndaiy ST-91
(42011 4 OS1vd sasnle so| sopoL v 000 Jojowl |9p pepisusiut $1-91
91N 1- OS1v4d sajsn(e so| SopoL ZH 0’0 epuandaly €1-91
91N [i= OS1v4 sasnle so| sopoL A0 10j0W [9p ugisus | 191
[42001 C- OS1v4d sajsn(e so| SopoL AD 000 [AD] eouajod 11-91
4201 T 0OS1vd saisnfe so| sopoL A 000 [m] epuajod 07-91
1010W 0pe1sT +T-9T
€I [ 0S1v4 s9)snle So| Sopo | JUNINOpEeaYWOoIsn) 00°0 epezijeuossad einpa 60-9T
N [ 0S1v4 saisn(e so| sopoL % 00'0 [%] "duud |enjoe Jojep S0-9T
[ 0 0S1v4 sajsnfe so| SOpOL V/N 0 opeldwe €0-91
9TUI T- OS1v4 sa1snfe so| sopoL. % 00 % BIoUSI9JoY ¢0-9T
81 (= 0OS1v4 sajsn(e so| sopoL AUN>ORIPSR4DURIRIRY 0000 [pepiun] enuaaey 10-9T
A 0 0S1v4 sajsn(e so| sopo V/N 0 1043u00 3p 061poD 00-9T
_N._mcwm opels3 «0-9T

UOISISAUOD ojuRIWeUODUN) 20€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLdSaq  # oU “Jed

SOTEP op SedMI9 | »-O1 GL VvV ¥

85

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

zenn 0 0Sv4 sajsnfe so| sopo. V/N 0 opel|dwe opelss ap 061poD ¥6-91
e 0 0S1v4 saisn(e so| sopo. V/N O T euapaape ap 061po) £6-91
e 0 0Sv4 sajsn(e so| sopo. V/N O elpuspsApe ap 061poD 76-91
zZenin 0 0Sv4 sajsnle so| sopo. V/N O T ewuele 3p 0bIpoD 16-9T
eI 0 0S1v4 sajsnfe so| sopo . V/N 0O ew.e|e ap 061poD 06-9T
0013SouUBeIp 1097 x6-9T
N 0 0S1v4 sa1sn(e so| SopoL. V/N O T 434 D4 ouend 98-91
A 0 0S1v4 saisn(e so| sopo. VY/N O T MLD Dd ouand 68-91
4 0 0S1v4 saisnfe so| sopo. V/N O MLS "unwod uoindo ¥8-9T
N 0 0Sv4 sajsnfe so| sopo . Y/N 0 T 43y odwed 3p sng 78-9T
[ 0 0S1v4 sajsnfe so| sopo . V/N O T MLD odwed ap sng 08-91
04 oand A odwed ap sng «8-9T
911 € 0S1v4 sa1sn(e so| sopo. V/N 0000 [vw] €/spx eaibojeue epijes 6/-9T1
9TII - 0Sv4 sajsn(e so| sopo V/N 000°0 [vw] 1/5pX eaibojeue epies 8/-91
9131 € 0Sv4 sajsnfe so| sopo. V/N 000°0 [vw] 8/0gx eoibojeue epijes 11-9T
eI €- 0S1v4 sajsn(e so| sopo. V/N 000°0 ¢T/0€X "bojeue “npu3 9/-91
43U € 0Sv4 sajsnfe so| sopo. V/N 0000 11/0€X "bojeue “1u3 S/-91
zZenin 0 0d3AVaY3A sajsnle so| sopoL VY/N O esi>a.d epesed eied Jopejuod ¥£-91
[43U)) 0 0¥3AvayaA sajsnfe so| sopo. Y/N O g Jopejuo) €/-91
421} 0 0d3AVayaA sajsn(e so| sopo. V/N O v lopejuo) TL-91
9131 0 0Sv4 sajsnfe so| sopo. V/N 0 [uiq] 919y epijes T£-91
eI 0 0Sv4 X sajsnle so| sopo V/N O [zH] 6z# sosind epijes 0£-9T
42U 0 0Sv4 sajsn(e so| sopo. V/N 0 [zH] £z# sosind epijes 69-9T
TENI 0 0STv4 sajsnle so| sopo VY/N O [zH] £€# eoUsNIa.y 3p epeljug 89-91
43U 0 0Sv4 X sajsnle so| sopo. V/N O [2H] 62# e1ousNdaY Sp epenus £9-91
9TI] 0 0STv4 sajsn(e so| sopo V/N O [uiq] |exbip epijes 99-91
9T3uI € 0S1v4 sajsn(e so| sopo . V/N 000°0 [vw] gt eaibojeue epijes §9-9T
421} €- 0Sv4 sajsn(e so| sopo. V/N 000°0 S edlbojeue epenul ¥9-91
suin = 0Sv4 sajsnfe so| sopo. pepisusiur [0] S [euiws) Joydniisyul 3snfy £9-91
420} €- 0Sv4 sajsnle so| sopo. V/N 000°0 €5 eaibojeue epeljug 79-91
suin = 0S1v4 saisnfe so| sopo. pepisusiur [0] €6 [euiw.a) Joydn.isyul snfy 19-91
9TUIN 0 0S1v4 sajsnle so| sopo. V/N O |e3bip epeijul 09-91
sepljes K sepeiiuy »9-9T

UQISISAUOD ojudlweuopuny 20€ D4
odiy 9p 20lpu] djueinp olquie) 0|0S (saysnle y) dn-3as-4 opeu|w.a3apald Jojep oJjsweded [op uopdLISEq  # oU “Jed

4

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

86



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

SN - Nyl sdn-19s v eRUSHAAPY [T] UQIDRIUSWIIEDI P [eUSS Bp [03U0D) 19-LT
8N - 3S1vd sdn-33s ||y "eyop e “epbz] [0] 09-LT
uoioedljde A 1110 x9-/T
guIn - 351v4 sdn-3es ||y opeandesaq [0] 12A|0S3. Bp ZepAU] 65-LT
sIn = 3Sv4 dn-3es 1 V/IN G0 uoioew.ojsuel} 3p uglodoid €5-/T
8N C 3IS1v4 dn-yes 1 ZH3 0°0T ‘epe.jua ap epusndaly [4W7A
guin 1- 351v4 dn-3es 1 AOL epeJjug ap ugisus | 1S-LT
sun 0 351v4 dn-jes 1 VINT sojod 0S-LT
19A|0Sa1 Zej1dlu] G-/ T
- 3S1v4 sdn-33s ||y 009°6 [+] 3OV4Y3dIH Ssoipneq 0|3\ YE-LT
- 3S1v4 sdn-38s ||y Aeug 061po) [0] ISS sojep Sp ojew.o4 9¢-LT
€ 3S1v4 sdn-3ss ||y Jwrjuoissaldx3 (024 [9p pepiojA SC-LT
0 3S1v4 sdn-3ss ||y V/IN €1 ISS sojep ap pnyibuon Ye-LT
0 ERLVE! sdn-3ss ||y Jwrjuoissaldxy (*Aay/sos|nd) uon|osay T¢-LT
- 3S1vd sdn-3ss ||y ounbuiN [0] 0/02030.d 3p UQIPIB|RS 0Z-£LT
'SQV "POOUT ZejIdlu| x2-/T
oTuIN 0 ESLZ] sdn-3as |y V/N 20T (¥dd) uopnjosay T1-LT
g - 3S1vA sdn-13s ||y (ZebSy ‘A S) 1LL [T1] |euas ap odiL 01-LT
0US "JUl ZeJuL1uU| «T-LT

UQISISAUOD ojudlWeuouNy
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLdSaq  # oU “Jed

Jol0W "Wieal 'S3d0 »x-LT 9T V¥

87

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

guIn - anyL sdn-38s g psedjonuo) [0] 20.nos Bngag 06-2€
jJuawdo|anaq x6-2€
Zenin 0 INYL sdn-3as z V/N 0§ epeuiw.339paid UgeI3[Y G8-7€
zenn 0 anyL sdn-38s ¢ V/N 0§ epeuiw.s3apaid pepioojaA ¥8-2¢
enIn 0 InyL sdn-38s ¢ V/N 00T PEpIDO[SA S UOION|OSDY €8-2€
guin = anyL sdn-38s ¢ [eaur [0] edwel ap odi| 78-2¢
enIn €- InyL sdn-3as ¢ S000'T 200 sew edwey 18-2€
ZenIn /9 anyL sdn-38s ¢ IWd¥ 00ST (49podud) EWIXRW PEPIDOBA 08-2€
|90V A PePIOOIBA x8-2€
zenn 0 anyL sdn-3ss ¢ V/N O (1pesap) [04u0d BUBRIUSA "L TLTE
zenIn 0 anyL sdn-3es ¢ Y/N O (*A130R) [0.13U0D BURUDA ‘We] T4-T€
guIN c- Nyl sdn-19s ¢ Sw T ‘pad *1auab *iojdxe odwai| 0/-2€
qTIuIN ¢- Nyl sdn-1os Y Sw T dId |043u0d |o eled ensonw op OQEw_._. 69-C€
guIN - Nyl sdn-19s ¢ epiiwad uoisiaAu] [0] 0ABJISS eled 0sJaAUl *Hodwo) 89-7¢
zenIn 0 anyL sdn-3es ¢ V/N 0000C 0peJ3|0} ugIsod dp 10413 "Xel £9-C€
zenn 0 anyL sdn-38s ¢ V/N O uoIoeIS|3DE BOUBAY 99-2€
ZenIn 0 anyL sdn-3es ¢ V/N O PEpIDOJoA Sp 2oUBAY §9-2€
9TUIN 0 anyL sdn-38s ¢ V/N 000T dId [9p epueq ap oypuy ¥9-€
9TIUIN 0 anyL sdn-3es ¢ V/N 000T |e4633ul ewns e| eled aywi| J0jeA €9-2€
zenn 0 anyL sdn-3es ¢ V/N O |e4633ul J01oey 79-2€
ZenIn 0 anyL sdn-3es ¢ V/N O UQIdRALISP p J0)dey 19-2€
eI 0 anyL sdn-38s ¢ V/N 0 |euopsodoud Jopoeq 09-2€
dld 10pe|01Iu0)d x9-2€
N = InyL sdn-38s ¢ du1 [t] 111 3587 20€ 0D 15-C€
guin - InyL sdn-3as ¢ ¢ 1opooug [¢] 9AB|S 204N0S 0§-2€
92N0S XJeqpPadd x5-2€
N - InyL sdn-38s ¢ 1S[1] 13p0oduB [9p ugRUILLIBL 0b-C€
suIn = anyL sdn-38s ¢ 40 [0] 4apodus [9p [043U0D 6€-2€
9TUIN 0 anyL sdn-3es ¢ wo 0JN|osqe J9podua [3p 3|qed [ap pnyibuo 8€-C€
suin = anyL sdn-38s ¢ Is [1] '|0sqe 12podus [0[21 Bp “Isus) LE-TE
enIn 0 E[NT sdn-3ss ¢ ZH¥ 000°29¢C 0o3n|josqe Idpodusd 3p (024 a4 9¢-2€
N 0 anyL sdn-38s ¢ V/N ST 03n|osqe ISpodua [9p solep Sp pniibuoT GE-T€
eI 0 anyL sdn-3es ¢ V/N 2618 )N|osge uodN|osay €€-2€
suin = anyL sdn-3es ¢ ounbuiN [0] 0)njosqe 0]02030.d 4543
ZenIn 0 anyL sdn-3es ¢ V/N 20T [BIUBWIIOUL UOIDN|OSDY T€-2€
g = anyL sdn-3es ¢ (zersd ‘AS) 1LL[T] [B3USW.0Ul [eyss 3p odiL 0€-t€
T 19p0dUT «E-2€
enn 0 InyL sdn-38s ¢ VINT OLIeNsN [9p Sapepiun ap JopesawnN [4 543
zenIn 0 anyL sdn-3as ¢ VN T OlIeNSN 3p pepiun ef 3p Jopeulwouaq TT-C€
guin = anyL sdn-38s ¢ uoiode uis [1] |euoioejol ugIdAIIg 01-2€
guin - InyL sdn-3as ¢ 40 [0] 13podua [9p 043U0D 60-¢€
9TUIN 0 anyL sdn-38s ¢ w o 03n|josqe ISpodua [3p 3|qed [9p pnibuo 80-C€
guin - InyL sdn-3es ¢ 1s [1] |0sge I9podud [ofa. 3p “Jaus9 £0-C€
zein 0 anyL sdn-38s ¢ ZHY 000°29C 0ojnjosqe I1spodud dp (031 "2314 90-¢€
guin 0 InyL sdn-3as ¢ V/N ST 03n|josqe ISpodUa [3p SO3ep dp pnibuoT] G0-2€
zenn 0 anyL sdn-38s ¢ V/N 2678 e)n|josqe uonnjosay €0-2€
guin - andL sdn-3es ¢ ounbuiN [0] 03INjosge 0]020304d 20-2€
zenn 0 anyL sdn-38s ¢ V/N £20T [BJUSLIBIOUI UQION|OSDY 10-2€
guin - InyL sdn-3as ¢ (czysy ‘A 6) 1L [1] [E3uaWR.0UI [eyas ap odiL 00-2€
T 18poou3 »0-2€

UOISIDAUOD ojualweuopuny 20€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLDSaq  # oU “Jed

4

S0J1seq OO IV xx-2€ LT VvV

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

88



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

9TIN 0 INYL sdn-38s ¢ V/N 0 OUNS3p Sp BUBIUSA €| Bp oyewe] Lb-€€
91N 0 ImiL sdn-38s ¢ VINT OUNSap 9p euejURA €| 3p 3jiwl| op J0[eA 9b-€€
guIN c- andL sdn-jos ¢ sw o OUIISSP 9P PURIUDA B| UD odwil| Sh-€€
guin = anyL sdn-38s ¢ oapeur [0] OpeAipe *sod 21eMyos [euly "W vh-€€
suIn - andL sdn-3es ¢ onipeu [0] opeAijoe “Hau a1emyos |euly “wy] £b-€¢
CEWI 0 ImiL sdn-38s ¢ V/N 000005 OAIsod 21emMyos dp [eul HW €€
CEWI 0 ImdL sdn-3as ¢ V/N 00000S- OAIReB3U 21eM3YOS 3P [euly D)W Ty-€€
N - INYL sdn-39s ¢ ‘wej| Jo.s 103599 [0] |euly “wj| 9p INWUOI ud ‘podwo) 0b-€€
S911W]| 8p UoNISAY x1-EE
N o IMdL sdn-38s ¢ Jepuess3 [0] uoiezjuo.ouls ap odiL TE-€€
ZEIN 0 Nyl sdn-3as ¢ V/N O BLIXEW SSI0PEDJeW 9P UQIDIBLI0) 0€-€€
CEWI €- ML sdn-38s ¢ swo "21ew 3p o431y eled on|y odwsi| 6C-€€
guIN - anyL sdn-3as ¢ T Jopediew onji4 [0] saJopedJew ap 04|y [9p uopeInbiyuo) 8z-€€
geun €- IMdL sdn-3es ¢ sw o ojuaiweze|dsap ap o4l Sp odwialL LT-€€
CEWI 9- Nyl sdn-3es ¢ sho PepIS0IaA 3p 04l 9¢-€€
9N 0 IMdL sdn-3es ¢ VINT 035 eJed JopedJew dp oJaWNN GC-€€
97N 0 YL sdn-3es ¢ V/N 0T Ojfe4 eJed JopedJew dp oJAWNN YC-€€
9TUIN - anyL sdn-3as ¢ T anbue.se -2un4 [] *2Jew *1ouis eled ‘uelse ‘dwo) c€z-€€
ceun 0 Iyl sdn-3ss ¢ V/N 0 OAB[DSD "pedJew [9p "I9]0} Sp BUBUSA Ce-€€
cgeun 0 IMdL sdn-3ss ¢ V/N 0 OJisaeul “pedjew [9p *19]0} BUBUSA Te-€€
N - INYL sdn-39s ¢ oaiisod 7 uspodul [0] OAB[DSD Joped.tew ap odi| 0z-€€
guIn - anyL sdn-3as ¢ onisod 7 Japoou3 [o] oJ3saew Jopediew ap odi] 6T-€€
ceun 0 Nyl sdn-3es ¢ V/N 960t OAB[DSS lopedJew [9p epuessiq 81-€€
cgeun 0 ML sdn-3es ¢ V/N 960t OJysseuwl opedJew [op euelsiq L1-€€
9TIUIN 0 anyL sdn-3as ¢ VINT 0Ae[s] eled Jopedsew ap OJaWnN 9T-€€
9TUIN 0 anyL sdn-3as ¢ VIN T oJ1soe|y eied Jopedlew ap oJwnN GI-€€
8N 0 INyL sdn-3es ¢ % 0 OAlJe[3J OAB[DSS 3p "J0JRA "W P1-€€
ZEW] 0 anyL sdn-3as ¢ V/N 000T uopisod *ziuosouls eled 'spaid euejusp €1-€€
ZEWT 0 INYL sdn-39s ¢ V/N 0 *zjuoJouls eled "aisod ‘ze|dsaqg c1-€€
CEWI 0 IMdL sdn-3es ¢ VIN T (S :IW) 0ABPS3 UYIEZIUOIDUIS B J03oR T1-€€
CEWI 0 ML sdn-3es ¢ VINT (S W) ol3seew ugidezjuolouls ap Joyed 0T-€€
UQIJeZIUOIDUIS »T-EE
suIN - INdL sdn-19s ¢ 221pul  0S49AU] [0] JIWOH OjudlWIAOW |9 3jueinp “podwo) $0-€€
81 0 ImiL sdn-38s ¢ V/N 0T JWOH OjusIWIAOW [9p Pepid0jaA €0-€€
ceun 0 andL sdn-38s ¢ V/N 0T JWOH ojusiwirow eled edwey C0-€€
[42U)] 0 anyL sdn-38s ¢ V/N O JWOH 3psap 0120 ojund [9p “zejdsaq 10-€€
suin - andL sdn-3es ¢ opez.ioj ou o] [0] JWOH Jeziod4 00-£€
[eldlul OJUSIWINON x0-E€

UQISISAUOD ojualweuopuny 20€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLdSaq  # oU “Jed

zueAe OO s91snlY «x-€€ 8T vV

89

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

91N 0 InyL sdn-19s ¢ V/N O wiele 3e piom snjeis 88-€€
suin = andL sdn-3es ¢ Buiyiou oq [0] WwJeje je 93e3s [eulwla] £8-€€
guin - andL sdn-19s ¢ 1 Aej2y [0] wJeje je [euiwd L 98-€€
guin = anyL sdn-38s ¢ oN [o] “IX2 DDA ¢ Jod “uiwns OO G8-€€
SN - IndL sdn-19s ¢ epe|oJjuod epeled [0] 253 sedy ‘wepodwo) b8-€¢
SN - INYL sdn-39s ¢ epJsaur [0] 10419 seJy "wepodwo) €8-€¢
guIn - InyL sdn-38s ¢ 1S [1] JOpILISAUOD [3p OIS [9p [043U0D 78-€€
SN - Nyl sdn-39s ¢ opIpuadud J0Jol [T] anbuelie ap opejs3 18-€€
8uI 0 InyL sdn-3es ¢ V/IN T- opeape “boid ‘wnN 08-£€
S9[eqo|B ‘weled x8-€€
guin - INYL sdn-3as ¢ uonuny uis [0] 0/-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ uouny uis [0] 69-€€
guin - INYL sdn-3es ¢ uonuny uis [0] 89-£€
suin = anyL sdn-38s ¢ uouny uis [0] Iwis) |eybip epijes 19-€€
suin - InyL sdn-39s ¢ uonuny uis [o] /65X leulwia] [enbip epies 99-£€
suin = anyL sdn-38s ¢ uouny uis [0] £/6GX leuiwsa ] [ebIp epljes G9-€€
guin - INYL sdn-3es ¢ uonuny uis [0] 2/6SX leuiwia ] [e}bIp epljes $9-€€
guin = anyL sdn-38s ¢ uouny uis [0] 1/6GX [euiwia] [e3BIp epijes £9-€€
suINn - anyL sdn-38s ¢ uouny uis [0] 7/6SX leuiwia | [eubIp epeljug 79-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ uouny uis [0] T/66X leuiwia | [eubIp epenug 19-€€
suINn - 35v4 sdn-38s ¢ epifes [1] 2/65X A T/6GX [eulwId ] Opojy 09-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ uonuny uis [0] 0T/£SX leuiwia] (exbip epenug 65-€€
N - anyL sdn-38s ¢ uouny uis [0] 6//SX leulwia | [eubIp epejug 8G-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ uonuny uis [0] 8//SX leulwia] [enbip epeljug /5-€€
suIn - anyL sdn-38s ¢ uouny uis [0] £/£SX leulwia] [eybip epeljul 95-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ uonuny uis [0] 9//SX leuiwia] [enbip epeljug G5-€€
N - anyL sdn-38s ¢ uouny uis [0] G//SX leuiwia | [eubIp epeug PS-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ uouny uis [0] ¥/£SX |eulwia] [enbip epeijug £5-€€
suIn - anyL sdn-38s ¢ uouny uis [0] €//SX leuiwia | [eubip epeug 75-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ uonuny uis [0] 2//SX |eulwia] [enbip epeijug 15-€€
guin - IndL sdn-3as ¢ uouny uis [0] /48X |leuiwia] |eybip epenul 0S-€£€
S/3 uoroeInbyuo) «G-€€

UQISISAUOD ojudlweuopuny 20€ D4
odiy 9p 20lpu] djueinp olquie) 0|0S (saysnle y) dn-3as-4 opeu|w.a3apald Jojep oJjsweded [op uopdLISEq  # oU “Jed

4

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

90



Manual de Operacion del VLT® Automation-

Drive FC 300

4 Instrucciones de programacion

eI 0 357v4 sdn-3ss ||y V/N 0 Z ODIW euuele "poD T/-b€
geuIn 0 3STv4d sdn-39s ||y V/N 0 T OOW euw.ee ‘po) 0/-bE
oonsoubelp 1987 x/-v€
9TUIN 0 aNdL sdn-3s ||y V/N O 1043U0D Z0€ OO §9-bE
91N 0 INYL sdn-33s ||y V/N 0 SNe1s o€ OOW ¥9-+€
CEI 0 aNdL sdn-3ss ||y V/N 0 eweiboud [9p opeis3 29-v€
CEWI 0 Nyl sdn-3as ||y V/N 0 3[s [op opess3 19-b€
CEI 0 aNdL sdn-3as ||y V/N 0 uoldezjuo.iduls sp opejs3y 09-+€
€I 0 INYL sdn-3as ||y V/N 0 0J3SSeW [9p |ea] PepIdOdA 6S-+€
CEI 0 aNdL sdn-38s ||y V/N 0 |eS] PEepIdOIPA 8G-bE
€I 0 JNYL sdn-33s ||y V/N 0 uoloezjuouis ap Jo.i3 LS-bE
CEI 0 aNdL sdn-3ss ||y V/N 0 esid op Jo.3 9S-+€
[4% 1)1 0 JNYL sdn-19s ||y V/N 0 BAIND 3p UOISOd §S-bE
CEI 0 aNdL sdn-38s ||y V/N 0 0J3saeul [9p 321pul 3p UgIdIsod YS-bE
€I 0 INYL sdn-3as ||y V/N 0 OAB[2S3 [3p 01pul 9p UQIdISOd £5-E
CEI 0 aNdL sdn-3ss ||y V/N 0 o.A1saeul [9p |ead UoIdISod ¢S-vE
€I 0 INYL sdn-3as ||y V/N 0 epeusplo Uoisod 18-p€
CEI 0 aNdL sdn-38s ||y V/N 0 [ead uodisod 0S-+€
0s98204d ap so1eq xS-¥€
9TIuIN 0 InyL sdn-3as ||y V/N 0 sa|eybip sepi(es Tb-b€
9TuIN 0 INYL sdn-3as ||y V/N 0 sa|eybip sepenuly 0b-bE
sepljes ‘A sepenus i-v<
9TuIN 0 INYL sdn-3s ||y V/N 0 ODIN 3psep elnpa| 0T ddd 0€-+€
9TuIN 0 aNdL sdn-3ss ||y V/N 0 ODW 3psap einj3| 6 Add 6C-v€
9TauIN 0 JNYL sdn-39s ||y V/N 0 ODW 3psap ein3ad| 8 Add 8¢-+€
9TuIN 0 aNdL sdn-38s ||y V/N 0 ODW 3psap eina3) £ ddd L€
9TauIN 0 JNYL sdn-19s ||y V/N 0 ODJW 3psap ein3ad| 9 ddd 9¢-v€
9TuIN 0 aNdL sdn-3ss ||y V/N 0 ODW 3psap einjI9| § ddd SC-vE
9TAuIN 0 JNYL sdn-39s ||y V/N 0 ODW 3psap ein3ad)  ddd Ye-vE
9TuIN 0 aNdL sdn-38s ||y V/N 0 ODW 3psap eIn3) € ddd €C-vE
9TauIN 0 JNYL sdn-39s ||y V/N 0 ODJW 3psap ein3ad| ¢ ddd C-vE
9TvIN 0 aNdL sdn-3ss ||y V/N 0 ODW 3psap N3] T ddd TZ-vE
add einog| "Jed xZ-v€
91N 0 ImiL sdn-3as ||y V/N 0 ODW U3 eimlidsa 0T add 0T-bE
9TuIN 0 JNYL sdn-39s ||y V/N 0 ODW U3 ednjiidsa 6 A0d 60-+€
9TuIN 0 INdL sdn-3as ||y V/N 0 ODIN US e1nuidss 8 ddd 80-E
9TuIN 0 JNYL sdn-39s ||y V/N 0 ODW US ednjiidsa /£ add £0-bE
91N 0 ImiL sdn-3as ||y V/N 0 ODJW U3 eJmyiidsa 9 add 90-v€
9TauIN 0 JNYL sdn-33s ||y V/N 0 ODIW US eimudss § ddd S0-vE
91N 0 ImiL sdn-3as ||y V/N 0 ODW U3 edmidsa & a0d Y0-bE
9TIuIN 0 JNYL sdn-39s ||y V/N 0 ODW Us edniidsa € add €0-v€
91N 0 ImiL sdn-3as ||y V/N 0 ODW U3 eJmidsa ¢ add 20-bE
9TuIN 0 INYL sdn-3as ||y V/N 0 OJW U3 eJnjiidsa T add T0-¥€
add "19s8 ‘Jed x0-v€

UQISISAUOD ojudlWeuouNy 20€ D4
odi| 9p 20Ipu] djuelnp olquie) 0[0S (sa3snle ) dn-39s- opeu|w.a3apald Jojep onoweled |9p uopdLdSaq  # oU “Jed

OJIN SOJep 8p BIN1IST xx—vE 6T V1

91

MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation-
5 Especificaciones generales M Drive FC 300

92 MG.33.AC.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Manual de Operacion del VLT® Automation- M

Drive FC 300 5 Especificaciones generales

5 Especificaciones generales

Alimentacion de red (L1, L2, L3):

Tensién de alimentacién 200-240 V £10%
Tension de alimentacion FC 301: 380-480 V / FC 302: 380-500 V £10%
Tensién de alimentacién FC 302: 525-690 V +10%
Frecuencia de alimentacion 50/60 Hz
Maximo desequilibrio transitorio entre fases de alimentacion 3,0 % de la tensién de alimentaciéon nominal
Factor de potencia real (A) 20,9 a la carga nominal
Factor de potencia de desplazamiento (cos ¢) practicamente uno (> 0,98)
Conmutacion en la alimentacion de la entrada L1, L2, L3 (arranques) < 7,5 kW maximo 2 veces/min.
Activacion de la alimentacion de la entrada L1, L2, L3 (arranques) 11-75 kW maximo 1 vez/min.

Activacion de la alimentacion de la entrada L1, L2, L3 (arranques) = 90 kW maximo 1 vez cada 2 minutos

Entorno segln la norma EN60664-1 categoria de sobretension III/grado de contaminacién 2

La unidad es adecuada para ser utilizada en un circuito capaz de proporcionar no més de 100.000 amperios simétricos RMS, 240/500/600/690 V maximo.

Salida del motor (U, V, W):

Tension de salida 0 - 100% de la tension de alimentacion
Frecuencia de salida (0,25-75 kW) FC 301: 0,2 - 1000 Hz / FC 302: 0 - 1000 Hz
Frecuencia de salida (90-1000 kW) 0 - 800* Hz
Frecuencia de salida en modo Flux (sélo FC 302) 0 - 300 Hz
Conmutacién en la salida Ilimitada
Tiempos de rampa 0,01 - 3.600 s

* Dependiiente de la potencia y de la tension

Caracteristicas de par:

Par de arranque (par constante) maximo 160% durante 60 s*
Par de arranque maximo 180% hasta 0,5 s*
Par de sobrecarga (par constante) maximo 160% durante 60 s*
Par de arranque (par variable) maximo 110% durante 60 s*
Par de sobrecarga (par variable) maximo 110% durante 60 s

*Porcentaje relativo al par nominal.

Entradas digitales:

Entradas digitales programables FC 301: 4 (5) / FC 302: 4 (6)
NO terminal 18, 19, 279, 299, 32, 33,
Ldgica PNP o NPN
Nivel de tension 0-24VCC
Nivel de tensidn, "0" I6gico PNP <5VCC
Nivel de tension, "1" Idgico PNP > 10V CC
Nivel de tensidn, 16gica '0' NPN2 > 19V CC
Nivel de tensidn, ldgica '1' NPN2) <14V CC
Tensiéon max. de entrada 28V CC
Gama de frecuencias de impulsos 0- 110 kHz
(Ciclo de trabajo) Anchura de pulso min. 4,5ms
Resistencia de entrada, Ri 4 kQ (aprox.)

Parada segura terminal 373 (el terminal 37 es de Idgica PNP fija):

Nivel de tension 0-24VCC
Nivel de tensidn, "0" I6gico PNP <4vCC
Nivel de tensidn, "1" I6gico PNP >20V CC
Intensidad de entrada nominal a 24 V 50 mA rms
Intensidad de entrada nominal a 20 V 60 mA rms
Capacitancia de entrada 400 nF

Todas las entradas digitales estan aisladas galvénicamente de la tension de alimentacion (PELV) y de otros terminales de alta tension.
1) Los terminales 27 y 29 también pueden programarse como salidas.
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2) Excepto la entrada de parada de seguridad del terminal 37.
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3) El terminal 37 sdlo esta disponible en FC 302 y FC 301 A1 con parada de seguridad. Solo se puede utilizar como entrada de parada de seguridad. E/

terminal 37 es adecuado para las instalaciones de categoria 3 segun EN 954-1 (parada de seguridad segun la categoria 0 de EN 60204-1) tal y como

exige la directiva 98/37/EC de la UE sobre maquinaria. El terminal 37 y la funcion de parada de seguridad estan disefiados de acuerdo con los estandares
EN 60204-1, EN 50178, EN 61800-2, EN 61800-3 y EN 954-1. Para cerciorarse de que usa la funcion de parada de seguridad correctamente, consulte

la informacion y las instrucciones pertinentes en la Guia de Disefio del .

4) sdlo FC 302.
Entradas analdgicas:
NO de entradas analdgicas 2
N© terminal 53, 54
Modos Tension o intensidad

Seleccién de modo

Interruptor S201 e interruptor S202

Modo de tension

Interruptor S201 / Interruptor S202 = OFF (U)

Nivel de tension

FC 301: de 0 a + 10/ FC 302: de -10 a +10 V (escalable)

Resistencia de entrada, R

10 kQ (aprox.)

Tension maxima

+20V

Modo de intensidad

Interruptor S201 / Interruptor S202 = ON (I)

Nivel de intensidad

De 0/4 a 20 mA (escalable)

Resistencia de entrada, R;

200 Q (aprox.)

Intensidad maxima

30 mA

Resolucion de entradas analdgicas

10 bits (+ signo)

Precision de entradas analdgicas

Error maximo: 0,5% de la escala completa

Ancho de banda

FC 301: 20 Hz/ FC 302: 100 Hz

Las entradas analogicas estan aisladas galvanicamente de la tension de alimentacion (PELV) y de los demds terminales de alta tension.

130BA117.10

.

Aislamiento

PELV

+24V -
18 —

37 —

Control

Aislamiento )
funcional

RS485 —]

A

J

A 4

Tensidon
alta

M ~--=TTTT =---TIIT

Alimentacion
de red

Motor

Bus CC

Entradas de pulsos/encoder:

Entradas de pulso/encoder programables

21

Numero de terminal de pulso/encoder

299, 332/ 323), 33%)

Frecuencia max. en los terminales 29, 32, 33

Frecuencia max. en los terminales 29, 32, 33

110 kHz (en contrafase)
5 kHz (colector abierto)

Frecuencia minima en los terminales 29, 32, 33 4 Hz
Nivel de tension véase la seccion "Entradas digitales"
Tension max. de entrada 28V CC
Resistencia de entrada, R; 4 kQ (aprox.)

Precisién de la entrada de pulsos (0,1 - 1 kHz)

Error max.: 0,1% de escala total

Precision de entrada del encoder (1 - 110 kHz)

Error max.: 0,05% de la escala total

Las entradas de pulsos y encoder (terminales 29, 32, 33) se encuentran galvanicamente aisladas de la tension de alimentacion (PELV) y demas terminales

de alta tension.

1) Solo FC 302

2) Las entradas de pulsos son la 29 y la 33
3) Entradas de encoder: 32 = A, y 33 =B

Salida digital:

NUm. terminal

Salidas digitales/de pulso programables 2
27,291
Nivel de tensidn en salida digital/de frecuencia 0-24V
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Intensidad max. de salida (drenador o fuente) 40 mA
Carga max. en salida de frecuencia 1 kQ
Carga capacitiva max. en salida de frecuencia 10 nF
Frecuencia de salida min. en salida de frecuencia 0 Hz
Frecuencia de salida méx. en salida de frecuencia 32 kHz
Precision de salida de frecuencia Error max.: 0,1 % de la escala total
Resolucién de salidas de frecuencia 12 bits

1) Los terminales 27 y 29 también pueden programarse como entradas.
Las salidas digitales estan aisladas galvanicamente de la tension de alimentacion (PELV) y de los demas terminales de alta tension.

Salida analdgica:

NO de salidas analdgicas programables 1
NO terminal 42
Rango de intensidad en salida analdgica 0/4 - 20 mA
Carga max. entre tierra y salida analdgica 500 Q
Precision en salida analdgica Error max.: 0,5% de la escala total
Resolucion en salida analdgica 12 bits

La salida analdgica esta aislada galvanicamente de la tension de alimentacion (PELV) y del resto de terminales de alta tension.

Tarjeta de control, salida de 24 V CC:

NO terminal 12,13
Tension de salida 24V +1,-3V
Carga max. FC 301: 130 mA/ FC 302: 200 mA

La alimentacion de 24 V CC estd aislada galvanicamente de la tension de alimentacion (PELV), aunque tiene el mismo potencial que las entradas y
salidas analdgicas y digitales.

Tarjeta de control, salida de 10 V CC:

NO terminal 50
Tensién de salida 10,5V +0,5V
Carga max. 15 mA

La alimentacion de 10 V CC esta aislada galvanicamente de la tension de alimentacion (PELV) y del resto de los terminales de alta tension.
Tarjeta de control, comunicacion serie RS 485:
NO de terminal 68 (P, TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)

N© de terminal 61 Comun para los terminales 68 y 69

FEl circuito de comunicacion serie RS 485 se encuentra separado funcionalmente de otros circuitos y aislado galvanicamente de la tension de alimentacion
(PELV).

Tarjeta de control, comunicacién serie USB:
USB estandar 1,1 (velocidad maxima)
Conector USB Conector de dispositivos USB tipo B

La conexion al PC se realiza por medio de un cable USB estandar ordenador/dispositivo.

La conexion USB se encuentra galvanicamente aislada de la tension de alimentacion (PELV) y del resto de los terminales de alta tension.

La conexion a tierra USB no se encuentra galvanicamente aislada de la proteccion a tierra. Utilice Unicamente un ordenador portatil aislado como
conexion entre el PC y el conector USB del convertidor de frecuencia.
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Salidas de relé:
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Salidas de relé programables

FC 301 < 7,5 kW: 1/ FC 302 todos kW: 2

NO de terminal del relé 01

1-3 (desconexion), 1-2 (conexion)

Carga max. terminal (CA-1)V) en 1-3 (NC), 1-2 (NO) (carga resistiva) 240V CA, 2A
Carga max. del terminal (CA-15)") (Carga inductiva @ cosg 0,4): 240V CA,0,2A
Carga max. terminal (CC-1)V) en 1-2 (NO), 1-3 (NC) (carga resistiva) 60VCC, 1A

Carga max. terminal (CC-13)Y) (carga inductiva)

24VCC,0,1A

NO de terminal del relé 02 (sélo FC 302)

4-6 (desconexion), 4-5 (conexion)

Carga max. del terminal (CA-1)!) en 4-5 (NA) (Carga resistiva)?3) Sobretension cat. II 400V CA 2A
Carga max. terminal (CA-15)1) en 4-5 (NO) (carga inductiva @ coso 0,4) 240V CA,0,2A
Carga max. terminal (CC-1)V) en 4-5 (NO) (carga resistiva) 80VCC,2A
Carga max. terminal (CC-13)V) en 4-5 (NO) (carga inductiva) 24V CC,0,1A
Carga max. terminal (CA-1)V) en 4-6 (NC) (carga resistiva) 240 VCA, 2 A
Carga max. del terminal (CA-15)") en 4-6 (NC) (Carga inductiva @ cosg 0,4) 240V CA,0,2A
Carga max. terminal (CC-1)V) en 4-6 (NC) (carga resistiva) 50V CC, 2A
Carga max. terminal (CC-13)V) en 4-6 (NC) (carga inductiva) 24V CC,0,1A

Carga min. del terminal en 1-3 (NC), 1-2 (NA), 4-6 (NC), 4-5 (NA)

24V CC 10 mA, 24V CA 20 mA

Ambiente conforme a la norma EN 60664-1

categoria de sobretension I1I/grado de contaminacion 2

1) IEC 60947, secciones 4y 5

Los contactos del relé estan galvanicamente aislados con respecto al resto del circuito con un aislamiento reforzado (PELV).

2) Categoria de sobretension IT
3) Aplicaciones UL 300 V CA 2A

Longitudes y secciones para cables de control*:

Long. max. de cable de motor, cable apantallado

FC 301: 50 m / FC 301 (A1): 25 m/ FC 302: 150 m

Long. méx. de cable de motor, cable no apantallado

FC 301: 75 m / FC 301 (A1): 50 m/ FC 302: 300 m

Seccién maxima para los terminales de control, cable flexible/rigido sin manguitos en los extremos

1,5 mm?%/16 AWG

Seccién maxima para los terminales de control, cable flexible con manguitos en los extremos

1 mm?/18 AWG

Seccién maxima para los terminales de control, cable flexible con manguitos en los extremos y abrazadera

0,5 mm2/20 AWG

Seccion minima para los terminales de control

0,25 mm?/ 24 AWG

* Cables de alimentacion, consulte las tablas en la seccion "Datos eléctricos” de la Guia de Diserio del .
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Para obtener mas informacion, consulte la seccion Datos eléctricos en la Guia de Disefio del FC 300, MG.33.BX.YY.

Rendimiento de la tarjeta de control:
Intervalo de exploracion FC301: 5ms/ FC302: 1 ms
Caracteristicas de control:

Resolucion de frecuencia de salida a 0 - 1.000 Hz +/- 0,003 Hz
Precision repetida del Arranque/parada precisos (terminales 18, 19) <+ 0,1 ms
Tiempo de respuesta del sistema (terminales 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Rango de control de velocidad (lazo abierto) 1:100 de velocidad sincrona
Rango de control de velocidad (lazo cerrado) 1:1.000 de velocidad sincrona
Precision de velocidad (lazo abierto) 30 - 4.000 rpm: error £8 rpm
Precision de la velocidad (lazo cerrado), dependiente de la resolucion del dispositivo de realimentacion. 0 - 6.000 rpm: error £0,15 rpm

Todas las caracteristicas de control se basan en un motor asincrono de 4 polos

Entorno:

Proteccién IP 20Y/ Tipo 1, IP 212/ Tipo 1, IP 55/ Tipo 12, IP 66
Prueba de vibracion 1,049
Humedad relativa max. 5% - 95% (IEC 721-3-3); Clase 3K3 (sin condensacion) durante el funcionamiento
Entorno agresivo (IEC 60068-2-43 clase H25
Temperatura ambiente3) Max. 50 °C (promedio de 24 horas, max. 45 °C)

1) Solo para < 3,7 kW (200 - 240 V), < 7,5 kW (400 - 480/ 500 V)
2) Como kit de proteccion para < 3,7 kW (200 - 240 V), < 7,5 kW (400 - 480/ 500 V)
3) Reduccion de potencia para temperaturas ambiente altas; consulte las condiciones especiales en la Guia de Diserio.

Temperatura ambiente minima durante el funcionamiento a escala completa 0°C
Temperatura ambiente minima con rendimiento reducido -10°C
Temperatura durante el almacenamiento/transporte -25 - +65/70 °C
Altitud maxima sobre el nivel del mar sin reduccion de potencia 1.000 m

Reduccion de potencia con la altitud: consulte las condiciones especiales en la Guia de Disefio

Normas EMC (emision) EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Normas EMC (inmunidad) EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Consulte las condiciones especiales en la Guia de Disefio

Proteccidn y caracteristicas:

D Proteccidn del motor térmica y electrdnica contra sobrecarga.

. El control de la temperatura del disipador garantiza la desconexion del convertidor si la temperatura alcanza un valor predeterminado. La sefial
de temperatura de sobrecarga no se puede desactivar hasta que la temperatura del disipador térmico se encuentre por debajo de los valores
indicados en las tablas de las siguientes paginas (valores orientativos, estas temperaturas pueden variar para diferentes potencias, tamarios de
bastidor, clasificaciones de proteccién, etc.).

. El convertidor de frecuencia esté protegido frente a cortocircuitos en los terminales U, V' y W del motor.
. Si falta una fase de red, el convertidor de frecuencia se desconectara o emitira una advertencia (en funcion de la carga).

. El control de tensidn del circuito intermedio garantiza la desconexion del convertidor si la tensidn del circuito intermedio es demasiado alta o
baja.

. El convertidor de frecuencia comprueba constantemente la aparicion de niveles criticos de temperatura interna, corriente de carga, tension alta
en el circuito intermedio y velocidades de motor bajas. En respuesta a un nivel critico, el convertidor de frecuencia puede ajustar la frecuencia
de conmutacion y/o cambiar el patrén de conmutacion a fin de asegurar su rendimiento.
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6 Localizacion de averias

6.1.1 Advertencias/Mensajes de alarma

En la parte delantera del convertidor de frecuencia, las advertencias y alarmas se muestran por medio del indicador LED apropiado y un cddigo en el
display.

Las advertencias permanecen activas hasta que se elimina la causa de origen. En determinadas circunstancias, es posible que el motor siga funcionando.
Los mensajes de advertencia pueden ser criticos, aunque no necesariamente.

En caso de alarma, el convertidor de frecuencia se desconectara. Una vez corregida la causa de la alarma, sera necesario reiniciar las alarmas para poder
reanudar el funcionamiento.

Es posible hacerlo de tres maneras:
1. Utilizando el botdn de control [RESET] del panel de control LCP.

2. Através de una entrada digital con la funcién “Reset”.

3. Mediante comunicacion serie/bus de campo opcional.

iNOTA!

Después de un reinicio manual mediante el boton [RESET] del LCP, es necesario presionar el boton [AUTO ON] (Control remoto) para
volver a arrancar el motor.

La razén de que no pueda reiniciarse una alarma puede ser que no se haya corregido la causa o que la alarma esté bloqueada (consulte también la tabla
de la pagina siguiente).

Las alarmas bloqueadas ofrecen una proteccién adicional, ya que es preciso apagar la fuente de alimentacién para poder reiniciarlas. Cuando vuelva a

conectarse el convertidor de frecuencia, dejara de estar bloqueado y podra reiniciarse tal y como se ha indicado anteriormente, una vez subsanada la
causa.

Las alarmas que no estan bloqueadas por desconexion pueden reiniciarse también utilizando la funcidon de reset automatico par. 14-20 Modo Reset
(Advertencia: ipuede producirse un reinicio automatico!)

Si una advertencia (o una alarma) aparece marcada con un cddigo en la tabla de la siguiente pagina ello se debe a que, o bien se ha producido una
advertencia antes que una alarma, o bien se ha especificado si se mostrara una advertencia o una alarma para un fallo determinado.

Esto es posible, por ejemplo, en par.1-90 Motor Thermal Protection. Después de una alarma o una desconexion, el motor marchara por inercia y la alarma
y la advertencia parpadearan. Una vez que se haya corregido el problema, solamente la alarma seguira parpadeando hasta que se reinicie el convertidor.
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No. Descripcion Advertencia Alarma/Descone- Bloqueo por alarma/dis- Parametro
Xion paro Referencia
1 10 V bajo X
2 Error de cero activo X) X) par. 6-01 Live Zero Ti-
meout Function
3 Sin motor X) par. 1-80 Function at
Stop
4 Pérdida de fase de alimentacion X) X) X) par. 14-12 Function at
Mains Imbalance
5 Tension de bus CC alta X
6 Tensién de bus CC baja X
7 Sobretension CC X X
8 Tensién de CC baja X X
9 Sobrecarga del inversor X X
10 Sobretemperatura ETR motor (X) (X) par.1-90 Motor Thermal
Protection
11 Sobretemperatura del termistor del motor (X) (X) par.1-90 Motor Thermal
Protection
12 Limite de par X X
13 Sobreintensidad X X X
14 Fallo Tierra X X X
15 Hardware incorrecto X X
16 Cortocircuito X X
17 Tiempo limite de cddigo de control X) X) par. 8-04 Control Word
Timeout Function
22 Freno mec. elev.
23 Fallo del ventilador interno X
24 Fallo del ventilador externo X par. 14-53 Monitor de/
ventilador
25 Resistencia de freno cortocircuitada X
26 Limite de potencia de la resistencia del freno X) X) par.2-13 Brake Power
Monitoring
27 Chopper de freno cortocircuitado X X
28 Comprobacién del freno X) (X) par.2-15 Brake Check
29 Temp. disipador X X X
30 Falta la fase U del motor (X) (X) (X) par. 4-58 Funcion Fallo
Fase Motor
31 Falta la fase V del motor (X) (X) (X) par. 4-58 Funcion Fallo
Fase Motor
32 Falta la fase W del motor (X) (X) (X) par. 4-58 Funcion Fallo
Fase Motor
33 Fallo en la carga de arranque X X
34 Fallo de comunicacion de bus de campo X X
36 Fallo de red X X
38 Fallo interno X X
39 Sensor disipador X X
40 Sobrecarga de la salida digital del terminal 27 X) par. 5-00 Digital I/O Mo-
de, par.5-01 7erminal 27
modo E/S
41 Sobrecarga de la salida digital del terminal 29 (X) par. 5-00 Djgital I/O Mo-
de, par. 5-02 Terminal 29
Mode
42 Sobrecarga de la salida digital en X30/6 X) par. 5-32 7erm X30/6 Di-
gi Out (MCB 101)
42 Sobrecarga de la salida digital en X30/7 (X) par. 5-33 Term X30/7 Di-
gi Out (MCB 101)
46 Aliment. tarj. alim. X X
47 Alimentacion de 24 V baja X X X
48 Alimentacion de 1,8 V baja X X
49 Limite de velocidad X
50 Fallo de calibracién del AMA X
51 Comprobacion AMA de Unom Y Inom X
52 Baja Inom en AMA X
53 Motor AMA demasiado grande X

Tabla 6.1: Lista de cddigos de alarma/advertencia
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No. Descripcion Adverten- Alarma/Descone- Bloqueo por alarma/dis- Parametro
cia Xion paro Referencia
54 Motor AMA demasiado pequefio X
55 Parametro en AMA fuera de rango X
56 AMA interrumpido por el usuario X
57 Tiempo limite de AMA X
58 Fallo interno de AMA X X
59 Limite de intensidad X
61 Error de seguimiento (X) (X) par. 4-30 Motor Feed-
back Loss Function
62 Frecuencia de salida en limite maximo X
63 Freno mecanico bajo (X) par.2-20 Release Brake
Current
64 Limite de tension X
65 Temperatura excesiva en placa de control X X X
66 Temperatura baja del disipador térmico X
67 Ha cambiado la configuracién de Opcién X
68 Parada segura (X) x)n par. 5-19 Terminal 37
Safe Stop
69 Temp. tarj. pot. X X
70 Configuracién incorrecta del convertidor de fre- X
cuencia
71 PTC 1 Parada de seguridad X X par. 5-19 Terminal 37
Safe Stop
72 Fallo peligroso X1 par. 5-19 Terminal 37
Safe Stop
73 Reinicio automatico parada de seguridad
77 Modo de ahorro de energia X par. 14-59 Actual Num-
ber of Inverter Units
79 Conf. PS no valida X X
80 Convertidor inicializado a los valores predetermina- X
dos
81 CSIV corrupto
82 Error de parametro CSIV
85 Error Profibus/Profisafe
90 Pérdida del encoder (X) X) par. 17-61 Feedback
Signal Monitoring
91 Ajuste incorrecto de la entrada analdgica 54 X S202
100-199 Consulte el Manual de funcionamiento del MCO 305
243 IGBT del freno X X
244 Temp. disipador X X X
245 Sensor disipador X X
246 Aliment. tarj. alim. X X
247 Temp. tarj. alim. X X
248 Conf. PS no valida X X
250 Nueva pieza de recambio X par. 14-23 Typecode
Setting
251 Nuevo Cédigo descriptivo X X

Tabla 6.2: Lista de cddigos de alarma/advertencia

(X) Dependiente del parametro

1) No puede realizarse el reinicio automatico a través de par. 14-20 Modo Reset
Una desconexion es la accidén desencadenada al producirse una alarma. La desconexidn dejara el motor en inercia y podra reiniciarse pulsando el botén
de reinicio o reiniciando desde una entrada digital (Par. 5-1* [1]). El evento que generd la alarma no puede dafiar al convertidor de frecuencia ni crear

condiciones peligrosas. Un bloqueo por alarma es la accion que se desencadena cuando se produce una alarma cuya causa podria producir dafios al

convertidor o a los equipos conectados. Una situacion de bloqueo por alarma solamente se puede reiniciar apagando y encendiendo el equipo.

Indicacion LED
Advertencia amarillo
Alarma rojo intermitente

Bloqueo por alarma

amarillo y rojo
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6 Localizacion de averias
Codigo de estado ampliado del cédigo de alarma
Bit Hex Dec Codigo de alarma Cédigo de alar- Cédigo de advertencia Cédigo de Coédigo de estado
ma 2 adverten- ampliado
cia 2
0 00000001 1 Comprobacion del  Descon. servicio, Comprobacion del freno En rampa
freno Lectura/escritura
1 00000002 2 Temp. tarj. pot. Descon. servicio, Temp. tarj. pot. AMA en funciona-
(reservado) miento
2 00000004 4 Fallo Tierra Descon. serv., Fallo Tierra Arranque CW/CCW
Cod. descrip./Pie-
za recambio
3 00000008 8 Temp. tarj. ctrl Descon. servicio, Temp. tarj. ctrl Enganche abajo
(reservado)
4 00000010 16 Céd. ctrl TO Descon. servicio, Cdd. ctrl TO Enganche arriba
(reservado)
5 00000020 32 Sobreintensidad Sobreintensidad Realim. alta
6 00000040 64 Limite de par Limite de par Realim. baja
7 00000080 128 Sobr. termi mot Sobr. termi mot Intensidad salida alta
8 00000100 256 Sobretemperatura ETR sobretemperatura Intensidad salida baja
ETR motor motor
9 00000200 512 inversor sobrecar- inversor sobrecargado. Frecuencia salida alta
gado.
10 00000400 1024 Tensién baja CC Tensién baja CC Frecuencia salida baja
11 00000800 2048 Sobretens. CC Sobretens. CC Comprobacion freno
OK
12 00001000 4096 Cortocircuito Tensién baja CC Frenado max.
13 00002000 8192 Fallo en la carga de Tension alta CC Frenado
arranque
14 00004000 16384 Pérd. fase alim. Pérd. fase alim. Fuera del rango de
velocidad
15 00008000 32768 AMA incorrecto Sin motor Ctrol. sobretens. acti-
)
16 00010000 65536 Err. cero activo Err. cero activo Frenado de CA
17 00020000 131072 Fallo interno Error de KTY 10 V bajo Adv. de KTY Temporizador de blo-
queo con contrasefia
18 00040000 262144 Sobrecar. freno Error de ventilado- Sobrecar. freno Adv. de Proteccién por contra-
res ventilado-  sefia
res
19 00080000 524288 Pérdida fase U Error de ECB Resistencia de freno Adv. de ECB
20 00100000 1048576 Pérdida fase V IGBT del freno
21 00200000 2097152 Pérdida fase W Limite de veloc.
22 00400000 4194304 Fallo de bus de Fallo de bus de campo Sin uso
campo
23 00800000 8388608 Alim. baja 24 V Alim. baja 24 V Sin uso
24 01000000 16777216 Fallo de red Fallo de red Sin uso
25 02000000 33554432 Alim. baja 1,8 V Limite intensidad Sin uso
26 04000000 67108864 Resistencia de fre- Baja temp. Sin uso
no
27 08000000 134217728  IGBT del freno Limite de tensién Sin uso
28 10000000 268435456  Cambio opcion Pérdida del encoder Sin uso
29 20000000 536870912  Convertidor iniciali- Lim. frec. salida Sin uso
zado
30 40000000 1073741824 Parada de sequri- PTC 1 - Parada de Parada de seguridad PTC 1 - Pa- Sin uso
dad (A68) seguridad (A71)  (W68) rada de se-
guridad
(W71)
31 80000000 2147483648  Fr. mecan. bajo Fallo peligroso Cod. estado ampliado Sin uso
(A72).

Tabla 6.3: Descripcién de Codigo de alarma, Codigo de advertencia y Codigo de estado ampliado

Los cddigos de alarma, cddigos de advertencia y codigos de estado ampliados se pueden leer mediante un bus serie o una opcién de bus de campo para

tareas de diagndstico. Consulte tambiénpar. 16-94 Ext. Status Word.

ADVERTENCIA 1, Por debajo de 10 voltios:

La tensién del terminal 50 en la tarjeta de control esta por debajo de 10
V.

Retire algo de carga del terminal 50, ya que la alimentacion de 10 V esta
sobrecargada. Max. 15 mA o min. 590 Q.

ADVER./ALARMA 2, Fallo de cero activo:
La sefial en el terminal 53 6 54 es inferior al 50% del valor establecido
en los parametros 6-10, 6-12, 6-20 o 6-22, respectivamente.

ADVER./ALARMA 3, Sin motor:
No se ha conectado ninglin motor a la salida del convertidor de frecuen-
cia.
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ADVER./ALARMA 4, Pérdida de fase de red:

Falta una fase en la alimentacion de red, o bien el desequilibrio de tension
de la red es demasiado alto.

Este mensaje aparece también en el caso en que se produzca una averia
en el rectificador de entrada del convertidor de frecuencia.

Compruebe la tension de alimentacion y las intensidades de alimentacién
del convertidor de frecuencia.

ADVERTENCIA 5, Intensidad de enlace de CC alta:
La tension (CC) del circuito intermedio es superior al limite de sobreten-
sion del sistema de control. El convertidor de frecuencia sigue activo.
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ADVERTENCIA 6, Tension de enlace de CC baja
La tension del circuito intermedio (CC) esta por debajo del limite de baja
tension del sistema de control. El convertidor de frecuencia sigue activo.

ADVER./ALARMA 7, Sobretensién CC:

Si la tension del circuito intermedio supera el limite, el convertidor de
frecuencia se desconectara después de un periodo de tiempo determi-
nado.

Posibles soluciones:
Conecte una resistencia de freno

Aumente el tiempo de rampa
Active las funciones del par. 2-10

Aumente el valor del par. 14-26

Limites para advertencias y alarmas:

3 x 200 - 3x380- 3x525-600
240 V 500 V Vv
[vcC] [vcC] [VCC]
Baja tension 185 373 532
Advertencia de 205 410 585
tension baja
Advertencia de 390/405 810/840 943/965
tension alta (sin
freno - con freno)
Sobretension 410 855 975

Las tensiones indicadas son tensiones del circuito interme-
dio del convertidor de frecuencia con una tolerancia de +
5%. La correspondiente tension de red es la tension del
circuito intermedio (enlace CC) dividida por 1,35

ADVER./ALARMA 8, Tension de CC baja:

Si la tension del circuito intermedio (CC) cae por debajo del limite de
“advertencia de tension baja” (véase la tabla anterior), el convertidor de
frecuencia comprobara si la alimentacion externa de 24 V esta conectada.
Si no se ha conectado ninguna fuente de alimentacion externa de 24 V,
el convertidor de frecuencia se desconectara transcurrido un periodo de
tiempo determinado, segun la unidad.

Para comprobar si la tension de alimentacion coincide con la del conver-
tidor de frecuencia, consulte Especificaciones generales.

ADVER./ALARMA 9, Sobrecarga inversor:

El convertidor de frecuencia esta a punto de desconectarse a causa de
una sobrecarga (intensidad muy elevada durante demasiado tiempo). El
contador de la proteccion térmica y electronica del inversor emite un aviso
al 98% y se desconecta al 100% con una alarma. No se puede reiniciar
el convertidor de frecuencia hasta que el contador esté por debajo del
90%.

El fallo consiste en que el convertidor de frecuencia se ha sobrecargado
en mas de un 100% durante demasiado tiempo.

ADVER.Z/ALARMA 10, Sobretemperatura de la ETR del motor:

La proteccion termoelectrénica (ETR) indica que el motor estd demasiado
caliente. Puede seleccionar si desea que el convertidor de frecuencia
emita una advertencia o una alarma cuando el contador llegue al 100%
del par. 1-90. Este fallo se debe a que el motor se sobrecarga mas del
100% durante demasiado tiempo. Compruebe que el par. 1-24 del motor
estd ajustado correctamente.

ADVER./ALARMA 11, Sobretemperatura de termistor del motor:
El termistor o su conexidn se ha desconectado. Puede seleccionar si desea
que el convertidor de frecuencia emita una advertencia o una alarma
cuando el contador llegue al 100% del par. 1-90. Compruebe que el ter-
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mistor esta bien conectado entre el terminal 53 6 54 (entrada de tension
analdgica) y el terminal 50 (alimentacién de +10 voltios), o entre el ter-
minal 18 6 19 (sélo entrada digital PNP) y el terminal 50. Si se utiliza un
sensor KTY, compruebe que la conexidn entre los terminales 54 y 55 es
correcta.

ADVER./ALARMA 12, Limite de par:

El par es mas elevado que el valor ajustado en el par. 4-16 (con el motor
en funcionamiento), o bien el par es mas elevado que el valor ajustado
en el par. 4-17 (en funcionamiento regenerativo).

ADVER./ALARMA 13, Sobreintensidad:

Se ha sobrepasado el limite de intensidad pico del inversor (aproxima-
damente el 200% de la intensidad nominal). Esta advertencia durara
aproximadamente 8-12 segundos y el convertidor se desconectara y emi-
tird una alarma. Apague el convertidor de frecuencia y compruebe si se
puede girar el eje del motor y si el tamafio del motor coincide con el
ajustado en el convertidor de frecuencia.

Si esta seleccionado el control de freno mecanico ampliado, la descone-
xion puede reiniciarse desde el exterior.

ALARMA 14, Fallo conex. tierra:

Hay una descarga de las fases de salida a tierra, o bien, en el cable entre
el convertidor de frecuencia y el motor o en el motor mismo.

Apague el convertidor y solucione el fallo de conexién a tierra.

ALARMA 15, Hardware incompleto:
Una de las opciones instaladas no se puede controlar con el hardware o
el software de la placa de control actual.

ALARMA 16, Cortocircuito
Hay un cortocircuito en los terminales del motor o en el motor.
Apague el convertidor de frecuencia y elimine el cortocircuito.

ADVER./ALARMA 17, Tiempo limite céd. ctrl:

No hay comunicacion con el convertidor de frecuencia.

Esta advertencia sélo estard activa cuando el par. 8-04 NO esté ajustado
en No.

Si el par. 8-04 se ajusta en Paraday Desconexion, aparecera una adver-
tencia y el convertidor de frecuencia decelerara hasta desconectarse
mientras emite una alarma.

Podria aumentarse el par. 8-03 Valor de tiempo limite cod. ctrl.

ADVERTENCIA 23, Fallo del ventilador interno:

La funcién de advertencia del ventilador es una proteccién adicional que
comprueba si el ventilador esta funcionando/montado. La advertencia de
funcionamiento del ventilador puede desactivarse en el par. 14-53, Mo-
nitor del ventilador, (ajustado a [0] Desactivado).

ADVERTENCIA 24, Fallo del ventilador externo:

La funcién de advertencia del ventilador es una proteccion adicional que
comprueba si el ventilador estd funcionando/montado. La advertencia de
funcionamiento del ventilador puede desactivarse en el par. 14-53, Mo-
nitor del ventilador, (ajustado a [0] Desactivado).

ADVERTENCIA 25, Resistencia de freno cortocircuitada:

La resistencia de freno se controla durante el funcionamiento. Si se cor-
tocircuita, la funcién de freno se desconecta y se muestra una adverten-
cia. El convertidor de frecuencia podra seguir funcionando, aunque sin la
funcion de freno. Apague el convertidor de frecuencia y sustituya la re-
sistencia de freno (véase el par. 2-15, Comprobacion freno).
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ADVER/ALARMA 26, Limite de potencia de la resistencia de fre-
no:

La potencia transmitida a la resistencia de freno se calcula, en forma de
porcentaje, como el valor medio en los Ultimos 120 segundos, basandose
en el valor de la resistencia de freno (par. 2-11) y en el de la tension del
circuito intermedio. La advertencia se activa cuando la potencia de freno
disipada es superior al 90%. Si se ha seleccionado Desconexion [2] en el
par. 2-13, el convertidor de frecuencia se desactiva y emite esta alarma
cuando la potencia de freno disipada es superior al 100%.

ADVER./ALARMA 27, Fallo de chopper de frenado:

El transistor de freno se controla durante el funcionamiento, y si se pro-
duce un cortocircuito aparecera esta advertencia y se desconectara la
funcion de freno. El convertidor de frecuencia podra seguir funcionando,
pero en el momento en que se cortocircuite el transistor de freno, se
transmitird una energia significativa a la resistencia de freno, aunque esa
funcién esté desactivada.

Apague el convertidor de frecuencia y retire la resistencia de freno.

Esta alarma/advertencia podria producirse también si la resistencia de
freno se sobrecalienta. Los terminales 104 a 106 estan disponibles para
resistencia de freno. Entradas Klixon, véase la seccion Interruptor de
temperatura de resistencia de freno.

Advertencia: Si se produce un cortocircuito en el tran-
sistor de freno, existe el riesgo de que se transmita una
. potencia considerable a la resistencia de freno.

ADVER./ALARMA 28, Fallo de comprobacién de freno:
Fallo de la resistencia de freno: La resistencia de freno no esta conectada
o no funciona correctamente.

ALARMA 29, Sobretemperatura del convertidor:

Si la proteccion es IP 20 6 IP 21/Tipo 1, la temperatura de desconexion
del disipador es de 95 °C + 5 °C. El fallo de temperatura no se puede
restablecer hasta que la temperatura del disipador se encuentre por de-
bajo de 70 °C + 5 °C.

El fallo podria consistir en:
- Temperatura ambiente excesiva

- Cable del motor demasiado largo

ALARMA 30, Falta la fase U del motor:
Falta la fase U del motor entre el convertidor de frecuencia y el motor.
Apague el convertidor de frecuencia y compruebe la fase U del motor.

ALARMA 31, Falta la fase V del motor:
Falta la fase V del motor entre el convertidor de frecuencia y el motor.
Apague el convertidor de frecuencia y compruebe la fase V del motor.

ALARMA 32, Falta la fase W del motor:
Falta la fase W del motor entre el convertidor de frecuencia y el motor.
Apague el convertidor de frecuencia y compruebe la fase W del motor.

ALARMA 33, Fallo carga arranque:

Se han producido demasiados arranques en poco tiempo. Consulte en el
capitulo Especificaciones generales el nimero de arranques permitidos
en un minuto.

ADVER./ALARMA 34, Fallo de comunicacién de bus de campo:
El bus de campo de la tarjeta de opcién de comunicacion no funciona.
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ADVER./ALARMA 36, Fallo de red:

Esta advertencia/alarma sélo esta activada si se pierde la tension de red
al convertidor de frecuencia y el parametro 14-10 NO estd ajustado a NO.
Posible solucion: compruebe los fusibles del convertidor de frecuencia.

ALARMA 38, Fallo interno:
Por esta alarma puede ser necesario contactar con su proveedor de Dan-
foss. Algunos mensajes de alarma:

o

El puerto de comunicacion serie no puede ser inicializa-
do. Fallo de hardware grave.
256 Los datos de potencia de la EEPROM son defectuosos o
demasiado antiguos.
512 Los datos de la placa de control EEPROM son defectuo-
sos 0 demasiado antiguos
513 Tiempo limite leyendo los datos de la EEPROM
514 Tiempo limite leyendo los datos de la EEPROM
515 El control orientado a la aplicacién no puede reconocer
los datos de la EEPROM
516 No se puede escribir en la EEPROM porque esta en curso
un comando de escritura
517 El comando de escritura ha alcanzado el tiempo limite
518 Fallo en la EEPROM
519 Faltan o son incorrectos los datos de la EEPROM 1024 —
1279 y no se puede enviar el telegrama CAN. (1027 in-
dica un posible fallo de hardware)
1281 Tiempo limite flash en el procesador de sefial digital
1282 Discrepancia de versiones de software del micro de po-
tencia
1283 Discrepancia de versiones de datos de EEPROM de po-
tencia
1284 No se puede leer la version del software del procesador
de senal digital
1299 La opcidn SW de la ranura A es demasiado antigua
1300 La opcidn SW de la ranura B es demasiado antigua
1311 La opcién SW de la ranura CO es demasiado antigua
1312 La opcién SW de la ranura C1 es demasiado antigua
1315 La opcién SW de la ranura A no esta admitida
1316 La opcidn SW de la ranura B no esta admitida
1317 La opcidn SW de la ranura CO no esta admitida
1318 La opcidn SW de la ranura C1 no esta admitida
1536 Se ha registrado un excepcion en el control orientado a
la aplicacion. Se ha escrito informacién de depuracion
en el LCP
1792 El vigilante DSP estd activado. Depuracion de los datos
de alimentacion. Los datos del control orientado al mo-
tor no se han transferido correctamente.
2049 Datos de potencia reiniciados.
2315 Falta la version del SW en la unidad de alimentacion.
2816 Desbordamiento de pila en el médulo de la placa de
control.
2817 Tareas lentas del programador
2818 Tareas rapidas
2819 Hilo de parametros
2820 Desbordamiento de pila del LCP
2821 Desbordamiento del puerto serie
2822 Desbordamiento del puerto USB
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3072-512 Valor de parametro fuera de limites. Realice una inicia-
2 liciacién. NGmero del parametro que ha producido la
alarma: Reste el cddigo de 3072. Ej.: Cédigo de error
3238: 3238-3072 = 166 esta fuera del limite
5123 Opciodn en ranura A: Hardware incompatible con el hard-
ware de la placa de control
5124 Opcién en ranura B: Hardware incompatible con el hard-
ware de la placa de control
5125 Opcidn en ranura CO: Hardware incompatible con el
hardware de la placa de control
5126 Opcion en ranura C1: Hardware incompatible con el
hardware de la placa de control
5376-623 Memoria excedida
1
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ADVERTENCIA 40, Sobrecarga de la salida digital del terminal 27
Compruebe la carga conectada al terminal 27 o elimine el cortocircuito
de la conexion. Compruebe los parametros 5-00 y 5-01.

ADVERTENCIA 41, Sobrecarga de la salida digital del terminal
29:

Compruebe la carga conectada al terminal 29 o elimine el cortocircuito
de la conexion. Compruebe los pardmetros 5-00 y 5-02.

ADVERTENCIA 42, Sobrecarga de la salida digital en X30/6:
Compruebe la carga conectada en X30/6 o elimine el cortocircuito de la
conexion. Compruebe el parametro 5-32.

ADVERTENCIA 42, Sobrecarga de la salida digital en X30/7:
Compruebe la carga conectada en X30/7 o elimine el cortocircuito de la
conexion. Compruebe el parametro 5-33.

ADVERTENCIA 47, Tension 24 V baja:

Es posible que la alimentacién externa de 24 V CC esté sobrecargada. De
no ser asi, péngase en contacto con el distribuidor de Danfoss.
ADVERTENCIA 48, Tension 1,8 V baja:

Pongase en contacto con el distribuidor de Danfoss.

ADVERTENCIA 49, Lim. velocidad:

La velocidad no estd comprendida dentro del intervalo especificado en los
par. 4-11y 4-13.

ALARMA 50, Fallo de calibracién de AMA:

Pongase en contacto con el distribuidor de Danfoss.

ALARMA 51, Unom e Inom de la comprobacion de AMA:

Es posible que los ajustes de tension, intensidad y potencia del motor
sean erréneos. Compruebe los ajustes.

ALARMA 52, Inom bajo de AMA:

Intensidad de motor demasiado baja. Compruebe los ajustes.

ALARMA 53, Motor del AMA demasiado grande:

El motor es demasiado grande para ejecutar el AMA.

ALARMA 54, Motor del AMA demasiado pequefio:

El motor es demasiado grande para ejecutar el AMA.

ALARMA 55, Parametro del AMA fuera de rango:

Los valores de parametros del motor estan fuera del rango aceptable.

ALARMA 56, AMA interrumpido por el usuario:
El procedimiento AMA ha sido interrumpido por el usuario.

ALARMA 57, T. lim. AMA:

Pruebe a iniciar el procedimiento AMA varias veces, hasta que se ejecute.
Tenga en cuenta que si se ejecuta la prueba repetidamente se podria
calentar el motor hasta un nivel en el que aumentaran las resistencias Rs
y Rr. Sin embargo, en la mayoria de los casos esto no suele ser critico.

ALARMA 58, Fallo interno del AMA:
Péngase en contacto con el distribuidor de Danfoss.

ADVERTENCIA 59, Limite intensidad:

La intensidad es superior al valor indicado en el par. 4-18.

ADVERTENCIA 61, Error de seguimiento:

Error entre la velocidad calculada y la velocidad medida desde el dispo-
sitivo de realimentacion. El ajuste de Advertencia/Alarma/Desactivado se
realiza en el par 4-30. El ajuste del error aceptable se realiza en el par
4-31, y el del tiempo permitido de permanencia en este error en el par.
4-32. La funcion puede ser util durante el procedimiento de puesta en
servicio.

ADVERTENCIA 62, frecuencia de salida en limite maximo:
La frecuencia de salida es mayor que el valor ajustado en el par. 4-19.

ALARMA 63, Freno mecanico bajo:

La intensidad del motor no ha sobrepasado el valor de intensidad de “li-
beracion de freno” dentro de la ventana de tiempo indicada por el
“retardo de arranque”.

ADVERTENCIA 64, Lim. tension:
La combinacién de carga y velocidad requieren una tension de motor su-
perior a la tension de CC actual.

ADVER./ALARMA/DESCON. 65, Sobretemperatura en la tarjeta
de control:

Hay un exceso de temperatura en la tarjeta de control: la temperatura
de desconexion de la tarjeta de control es de 80 °C.

ADVERTENCIA 66, Temperatura del disipador baja:

La temperatura del radiador se mide en °C. Esto podria significar que el
sensor de temperatura esta dafiado y que, por lo tanto, la velocidad del
ventilador serd la maxima si la seccién de potencia de la tarjeta de control
estd muy caliente.

ALARMA 67, La configuracion de opciones ha cambiado:
Se han afiadido o eliminado una o mas opciones desde la Ultima desco-
nexion del equipo.

ALARMA 68, Parada segura:

Se ha activado la parada de seguridad. Para reanudar el funcionamiento
normal, aplique 24 V CC al terminal 37 y envie una sefial de reinicio (via
bus, E/S digital o pulsando [RESET] (Reiniciar)).

ADVERTENCIA 68, Parada segura:

Se ha activado la parada de seguridad. Se contintia con el funcionamiento
normal cuando se desactiva la parada segura. Advertencia: Rearranque
automatico.

ALARMA 70, Configuracién del FC incorrecta:

La combinacion actual de tarjeta de control y tarjeta de potencia no es
valida.

ALARMA 71, PTC 1 Parada segura:

Se ha activado la parada segura desde la tarjeta termistor PTC MCB 112
(motor demasiado caliente). Puede reanudarse el funcionamiento normal
cuando el MCB 112 aplique de nuevo 24 V CC al terminal 37 (cuando la
temperatura del motor descienda hasta un nivel aceptable), y cuando se
desactive la entrada digital desde el MCB 112. Cuando esto suceda, debe
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enviarse una sefial de reinicio (a través de Bus, E/S digital o pulsando
[RESET]).

ADVERTENCIA 71, Parada segura PTC 1:

Se ha activado la parada segura desde la tarjeta termistor PTC MCB 112
(motor demasiado caliente). Puede reanudarse el funcionamiento normal
cuando el MCB 112 aplique de nuevo 24 V CC al terminal 37 (cuando la
temperatura del motor descienda hasta un nivel aceptable), y cuando se
desactive la entrada digital desde el MCB 112. Advertencia: Rearranque
automético.

ALARMA 72, Fallo peligroso:

Parada segura con bloqueo por desconexion. Niveles de sefial inespera-
dos en parada segura y en entrada digital desde la tarjeta de termistor
PTC MCB 112.

ALARMA 80, Convertidor inicializado en valor predeterminado:
Los parametros se han ajustado en los valores predeterminados después
de efectuar un reinicio manual (tres teclas).

ALARMA 90, Pérdida de encoder:
Compruebe la conexidn a la opcion encoder y sustituya si es necesario la
opcién MCB 102 o MCB 103.

ALARMA 91, Ajuste incorrecto de la entrada analdgica 54:

El conmutador S202 debe ponerse en posicién OFF (entrada de tension)
cuando hay un sensor KTY conectado a la entrada analdgica del terminal
54.

ALARMA 250, Nueva pieza de repuesto:
La potencia o el modo de conmutacion de la fuente de alimentacién se
han intercambiado. El cddigo del tipo de convertidor de frecuencia debe
restaurarse en la EEPROM. Seleccione el cddigo adecuado en el par.
14-23 segun la etiqueta del convertidor. No olvide seleccionar "Guardar
en la EEPROM" para completar la operacion.

ALARMA 251, Nuevo céd. descriptivo:
El convertidor de frecuencia tiene un nuevo cédigo descriptivo.
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