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Instructiuni M
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 1 Modul de citire a instructiunilor de utilizare

1 Modul de citire a instructiunilor de utilizare

VLT AutomationDrive
Instructiuni de operare
Versiune soft: 5.8x

Aceste Instructiuni de operare pot fi utilizate pentru toate convertoarele de frecventa VLT AutomationDrive prevdzute cu versiunea de soft 5.8x.
Numarul versiunii pachetului software poate fi vizualizata in par. 15-43 Ver. software.

1.1.1 Modul de citire a Instructiunilor de operare

VLT AutomationDrive este conceput pentru a asigura un nivel de performanta ridicat al arborelui pe motoarele electrice. Pentru o utilizare corecta, cititi
cu atentie manualul. Manipularea incorectd a convertorului de frecventa poate cauza functionarea necorespunzétoare a acestuia sau a echipamentelor
aditionale, poate reduce durata de functionare a acestora sau cauza alte defectiuni.

Aceste instructiuni de operare va vor ajuta sd incepeti utilizarea, sa instalati, sa programati si sa depanati VLT AutomationDrive.

VLT AutomationDrive este disponibil cu doud nivele de performanta a arborelui. FC 301 este disponibil cu tipuri de control, mergand de la (U/f) la VVC+
si este destinat numai motoarelor asincron. FC 302 este un convertor de frecventa cu randament ridicat, destinat motoarelor asincron, precum si celor
cu magneti permanenti, si poate indeplini diferite tipuri de principii de control, cum ar fi control scalar (U/f), VVC+ si control al motorului prin vector de
flux.

Aceste Instructiuni de operare sunt valabile atat pentru FC 301, cat si pentru FC 302. Cand informatjile cuprind ambele serii, ne referim la FC 300. In caz
contrar, facem referire separatd la FC 301 sau la FC 302.

Capitolul 1, Modul de citire a Instructiunilor de operare, face introducerea in manual si prezinta aprobdrile, simbolurile si abrevierile utilizate in
manual.

Capitolul 2, Instructiuni de securitate si avertismente generale, prezinta instructiunile pentru utilizarea corecta a FC 300.
Capitolul 3, Instalarea, prezinta instalarea mecanica si tehnicd a echipamentului.

Capitolul 4, Programarea, descrie utilizarea si programarea FC 300 prin intermediul LCP

Capitolul 5, Specificatii generale, contine date tehnice cu privire la FC 300.

Capitolul 6, Depanarea, ofera asistenta la rezolvarea problemelor ce pot sa apard la utilizarea FC 300.

Literatura tehnica disponibila pentru FC 300
- Instructiunile de operare VLT AutomationDrive oferd informatiile necesare pentru instalarea si utilizarea convertorului de frecventa.

- Ghidul de proiectare pentru VLT AutomationDrive prezinta toate datele tehnice cu privire la convertor si la aplicatii, inclusiv optiunile de encoder,
rezolver si releu.

- Instructiunile de operare pentru VLT AutomationDrive Profibus oferd informatiile necesare pentru controlul, monitorizarea si programarea con-
vertorului prin intermediul unei Profibus fieldbus.

- Instructiunile de operare pentru VLT AutomationDrive DeviceNet ofera informatiile necesare pentru controlul, monitorizarea si programarea
convertorului prin intermediul unei DeviceNet fieldbus.

- Instructiuni de operare pentru VLT AutomationDrive MCT 10 oferd informatii pentru instalarea si utilizarea programului software pe un PC.
- Instructiunile pentru VLT AutomationDrive IP21 / Tip 1 oferd informatii pentru instalarea optiunii IP21/Tip 1.

- Instructiunile pentru VLT AutomationDrive privind alimentarea de rezerva cu 24 Vcc ofera informatjii pentru instalarea optiunii de alimentare de
rezerva cu 24 Vcc.

Literatura tehnica Danfoss este, de asemenea, disponibild online la www.danfoss.com/drives.
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M Instructiuni
1 Modul de citire a instructiunilor de utilizare de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

1.1.2 Aprobari

c(UL)us

1.1.3 Simboluri

Simboluri folosite in aceste Instructiuni de operare.

NB!
& Indicd o informatie cdreia cititorul trebuie sé acorde atentie.

Indica un avertisment general.

Indicd un avertisment inalta tensiune.

* Indica configurarea implicita
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Instructiuni M
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 1 Modul de citire a instructiunilor de utilizare

1.1.4 Abrevieri

Curent alternativ c.a.
Grosime a cablurilor americana AWG
Amper/AMP A
Adaptarea automatd a motorului AMA
Limita de curent Tum
Grade Celsius °C
Curent continuu c.C.
in functie de convertor D-TYPE
Compatibilitate electromagnetica EMC
Releul electronic de protectie termica ETR
Convertor de frecventa FC
Gram g
Hertz Hz
Kilohertz kHz
Panou de comanda local LCP
Metru m
Inductantd Millihenry mH
Miliamper mA
Milisecunda ms
Minut min
Instrument de control al migcdrii MCT
Nanofarad nF
Newtonmetru Nm
Curentul nominal al motorului ImN
Frecventa nominala a motorului fm,N
Puterea nominald a motorului Pm,N
Tensiunea nominala a motorului Um,N
Parametru par.
Protectie prin tensiune extrem de scazuta PEL
Placa cu circuite imprimate PCB
Curentul de iesire nominal al invertorului Imnv
Rotatii pe minut RPM
Borne regenerative Regen
Secundd s

Vit. de rot. motor sincron Ns
Limita de cuplu Tum
Voltj %
Curentul maxim de iesire Tvir,max
Curentul nominal de iesire furnizat de convertorul de frecventd TvitN

1.1.5 Instructiuni privind dezafectarea

Echipamentele care contin piese electrice nu trebuie trecute la deseuri impreuna cu gunoiul me-
najer.

Acestea trebuie colectate separat cu deseurile electrice si electronice conform legislatiei locale
in vigoare.

MG.33.AE.46 - VLT® este marca comerciald inregistrata Danfoss 5
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nerale de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300
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Instructiuni MZ Instructiuni de siguranta si avertismente ge-
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 nerale

2 Instructiuni de siguran

Condensatorii circuitului intermediar rdmén incarcati dupd deconectarea alimentarii. Pentru a evita pericolul electrocutdrii, deconectati
convertorul de frecventd de la reteaua de alimentare inainte de efectuarea oricaror lucrari de intretinere. La utilizarea unui motor PM,
. asigurati-va ca este deconectat. Asteptati cel putin intervalul specificat mai jos inainte de a efectua lucrarile de intretinere la convertorul

de frecventa:

Tensiune Putere de asteptare minim
200 - 240 V 0,25 - 3,7 kW 4 minute
5,5-37 kW 15 minute
380 - 500 V 0,37 -7,5kwW 4 minute
11 - 75 kw 15 minute
525 - 600 V 0,75 - 7,5 kw 4 minute
11 - 75 kw 15 minute
525-690 V 11 - 75 kw 15 minute

2.1.1 Tensiune inalta

Tensiunea convertorului de frecventa este deosebit de periculoasa ori de cate ori convertorul de frecventa este conectat la retea.
Instalarea sau operarea incorecta a motorului sau a convertorului de frecventa poate provoca stricaciuni echipamentului, vatamari
grave corporale sau chiar decesul. Este foarte importantd respectarea instructiunilor din acest manual, precum si a legilor locale si
nationale si a reglementarilor privind siguranta.

Instalarea in conditii de altitudine inalta
380 - 500 V: Pentru altitudini de peste 3 km, luati legatura cu Danfoss privind PELV.
525 - 690 V: Pentru altitudini de peste 2 km, luati legatura cu Danfoss privind PELV.
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2 Instructiuni de siguranta si avertismente ge-M Instructiuni
nerale de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

2.1.2 Precautii de siguranta

Tensiunea convertorului de frecventa este deosebit de periculoasa ori de cate ori acesta este conectat la reteaua de alimentare. Co-
nectarea incorecta a motorului, a convertorului de frecventa sau a fieldbus-ului poate duce la deteriorarea echipamentului, vatamari
grave corporale sau chiar deces. In consecint, este foarte importants respectarea instructiunilor din acest manual, precum si a legilor

locale si nationale si a reglementarilor tehnice de siguranta.

Reglementari tehnice de siguranta
1. Reteaua de alimentare a convertorului de frecventd trebuie deconectatd ori de cate ori urmeaza sa fie efectuate lucrari de reparatji. Verificati
dacd a fost deconectatd alimentarea cu energie de la retea si dacad s-a scurs timpul necesar inainte de indepartarea motorului si a fiselor de
alimentare.

2. Butonul [OFF] de pe panoul de control al convertorului de frecventd nu deconecteaza echipamentul de la reteaua de alimentare si prin urmare
nu trebuie utilizat ca intrerupator de siguranta.

3. Trebuie realizatd impamantarea de protectie corectd a echipamentului, utilizatorul trebuie protejat impotriva tensiunii de alimentare si motorul
trebuie protejat impotriva suprasarcinii conform reglementarilor nationale si locale in vigoare.

4.  Curentul de scurgere la pdmant depdaseste 3,5 mA.

5. Protectia motorului la suprasarcind nu este inclusd in configurarile de fabrica. Daca se doreste aceasta functie, configurati par. 1-90 Protectie
termicd motorla valoarea datei ETR decupl. 1 [4] sau la valoarea datei ETR avertisment 1 [3].

6. Nu decuplati fisele de alimentare de la retea sau cele ale motorului in timp ce convertorul de frecventa este conectat la reteaua de alimentare.
Verificati daca a fost deconectatd alimentarea de la retea si dacd s-a scurs timpul necesar inainte de indepdrtarea motorului si a fiselor de
alimentare.

7. Retineti, convertorul de frecventd are mai multe intrdri de tensiune decdt L1, L2 si L3, cand sunt instalate distribuirea de sarcina (circuitul
intermediar) sau alimentarea externa de 24 Vcc. Verificati daca au fost deconectate toate intrarile de tensiune si daca s-a scurs timpul necesar
nainte de inceperea lucrarilor de reparatii.

Avertisment impotriva unei porniri accidentale
1. Motorul poate fi oprit utilizdnd comenzi digitale, comenzi de magistrald, referinte sau o oprire locald, in timp ce convertorul de frecventa este
conectat la reteaua de alimentare. In cazul in care considerentele de siguranta personald (de exemplu, riscul vatamarii corporale provocate de
contactul cu componente in migcare ale echipamentului ca urmare a unei porniri accidentale) fac necesard evitarea unei porniri accidentale,
aceste functii de oprire nu sunt suficiente. In astfel de cazuri, este necesard deconectarea de la reteaua de alimentare sau functia Oprire de
sigurantd trebuie activata.

2. Motorul poate porni in timpul configurarii parametrilor. Dacd aceasta inseamna ca siguranta personala poate fi compromisa (de exemplu, vatamari
corporale provocate de contactul cu componente in migcare ale echipamentului), pornirea motorului trebuie impiedicata, de exemplu, utilizand
functia Oprire de sigurantd sau deconectarea sigura a motorului .

3. Un motor care a fost oprit si care este conectat la reteaua de alimentare poate reporni daca apar defectiuni la partea electronica a convertorului
de frecventd, daca apare o suprasarcina sau o defectiune temporard la reteaua de alimentare sau in cazul in care conectarea motorului este
reluatd. n cazul in care considerentele de sigurant3 personald (de exemplu, riscul vatimarii corporale provocate de contactul cu componente
n miscare ale echipamentului) fac necesara evitarea unei porniri accidentale, aceste functii de oprire normald a convertorului de frecventd nu
sunt suficiente. In astfel de cazuri, este necesars deconectarea de la reteaua de alimentare sau functia Oprire de sigurantd trebuie activata.

NB!
Cand utilizati functia Oprire de sigurantd, respectati intotdeauna instructiunile din sectiunea Oprire de siguranta a Ghidului de proiectare
VLT AutomationDrive.

4, Semnalele de control de Ia, sau la nivel intern, din cadrul, convertorului de frecventa pot fi, in cazuri rare, activate eronat, amanate sau pot sa
nu aiba loc in totalitate. La utilizarea in situatji in care siguranta este extrem de importantd, de exemplu, la controlarea functiei de franare
electromagnetica a unei aplicatii de ridicare, nu trebuie sa va bazati exclusiv pe aceste semnale de control.

Atingerea pértilor aflate sub tensiune poate fi fatald — chiar daca echipamentul a fost deconectat de la reteaua de alimentare.
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Instructiuni MZ Instructiuni de siguranta si avertismente ge-
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 nerale

De asemenea, asigurati-va ca au fost deconectate toate intrarile de tensiune, cum ar fi alimentarea externa de 24 Vcc, distribuirea de sarcind (legdtura
circuitului intermediar c.c.), precum si conectarea motorului pentru recuperarea energiei cinetice.

Sistemele in care sunt instalate convertoare de frecventa trebuie, daca este necesar, sa fie echipate cu dispozitive suplimentare de monitorizare si protectie,
conform reglementarilor tehnice de sigurantd in vigoare, de exemplu, legislatia privind instrumentele mecanice, reglementarile pentru prevenirea acci-
dentelor etc. Sunt permise modificarile convertoarelor de frecventa prin intermediul software-ului de operare.

Aplicatii de ridicare:

Functiile convertorului de frecventd pentru controlarea franelor mecanice nu pot fi considerate un circuit principal de siguranta. Trebuie sa existe mereu
o redundanta pentru controlarea franelor externe.

Modul Protectie

La depdsirea limitei unui echipament la nivelul curentului de sarcina al motorului sau tensiunii circuitului c.c., convertorul de frecventd va intra in ,Modul
Protectie”. ,Modul Protectie” inseamna o modificare a strategiei de modulatie PWM si o frecventd de comutare joasa pentru a minimiza pierderile. Aceasta
continud 10 secunde dupa ultima defectiune si sporeste fiabilitatea si puterea convertorului de frecventa, restabilind in acelasi timp controlul complet al
motorului.

in aplicatiile de ridicare, ,Modul Protectie” nu este utilizabil, deoarece convertorul de frecventd nu va putea iesi, in mod normal, din nou din acest mod
si, prin urmare, va prelungi timpul inainte de activarea franei - fapt care nu este recomandabil.

,Modul Protectie” poate fi dezactivat setdnd par. 14-26 Intérz decupl la def invert la zero, ceea ce inseamnd ci respectivul convertor de frecvents va
deconecta imediat daca este depasitd una dintre limitele echipamentului.

NB!
Se recomandd dezactivarea modului Protectie in cazul aplicatiilor de ridicare (par. 14-26 Intérz decupl la def invert = 0)

2.1.3 Avertisment general

Utilizarea VLT AutomationDrive: asteptati cel putin 15 minute.
Este permis un timp mai scurt numai daca acest lucru este indicat pe placuta indicatoare a unitatji.

Avertisment:
Atingerea partilor aflate sub tensiune poate fi fatald — chiar daca echipamentul a fost deconectat de la reteaua de alimentare.
De asemenea, asigurati-vé ca au fost deconectate toate intrarile de tensiune, cum ar fi distribuirea de sarcind (legdtura circuitului
intermediar) precum si conexiunea motorului pentru recuperarea energiei cinetice.
Curentul de dispersie
Valoarea curentului de dispersie de la convertizorul de frecventd depdseste 3,5 mA. Pentru a asigura un contact mecanic cat mai bun
al cablului de impa@mantare la priza de pamant (borna 95), sectiunea transversala a conductorului trebuie s3 fie de cel putin 10 mm?
sau se vor utiliza 2 conductori separati, corespunzator dimensionat;.
Dispozitivul de curent rezidual
Acest produs poate induce un curent continuu in conductorul protector. in cazul in care, pentru o protectie suplimentara, se utilizeazad
un dispozitiv de curent rezidual (RCD), acesta trebuie sa fie neaparat unul de tip B (temporizare), montat in circuitul de alimentare a
acestui produs. Consultati Nota de aplicatie RCD MN.90.GX.02.
fmp&mantarea de protectie a VLT AutomationDrive si utilizarea dispozitivului pentru curent rezidual trebuie si corespunds intotdeauna
reglementdrilor nationale si locale.

NB!

Pentru aplicatii de ascensiune sau de ridicare, se recomanda sa va asigurati ca sarcina poate fi opritd in caz de urgenta sau in cazul
unei functionari incorecte a unei singure piese cum ar fi un conector etc.

in cazul in care convertorul de frecventd este in modul alarmé sau intr-o situatie de supratensiune, frana mecanicé intervine imediat.

MG.33.AE.46 - VLT® este marca comerciald inregistrata Danfoss 9



2 Instructiuni de siguranta si avertismente ge-M Instructiuni
nerale de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

2.1.4 Inainte de a incepe lucriri de reparatie

1. Deconectati convertorul de frecventa de la reteaua de alimentare
2. Deconectati bornele 88 si 89 ale magistralei de curent continuu de la aplicatiile cu sarcina distribuita
3.  Asteptati descércarea circuitului intermediar. A se vedea perioada pe eticheta de avertizare.

4. Scoateti cablul motorului

2.1.5 Oprire de sig. din FC 300

FC 302 si FC 301 in carcasa Al, poate indeplini functia de siguranta Cuplu sigur dezactiv (conform IEC 61800-5-2) sau Categoria de oprire 0 (conform
EN 60204-1).

FC 301 cu carcasd Al: Cand Oprirea de siguranta este inclusa in convertorul de frecventa, pozitia 18 a codului de tip trebuie sd fie T sau U. Daca pozitia
18 este B sau X, borna 37 de Oprire de sigurantd nu este inclusa!

Exemplu:
Cod tip pentru FC 301 Al cu Oprire de sigurantd: FC-301PK75T4Z20H4TGCXXXSXXXXAOBXCXXXXDO0

Este proiectat si aprobat pentru a corespunde cerintelor de siguranta ale urmatoarelor standarde:
- Cat. de sigurantd 3 (EN 954-1) / PL ,d” (ISO 13849-1)

- Nivel de performanta ,d” din ISO EN 13849-1
- Capabilitate SIL 2 din IEC 61508 si EN 61800-5-2
- SILCL 2 din EN 61062

Aceastd functionalitate se numeste Oprire de sigurantd. Inainte de a integra Oprirea de siguranté la o instalatie, este nevoie de efectuarea unei analize
de risc precise asupra instalatiei pentru a se determina daca functionalitatea si nivelurile de siguranta ale Opririi de sigurantd sunt corespunzdtoare si

suficiente.
I Dupd instalarea Opririi de sigurantd, este necesara efectuarea unui test de punere in functiune conform indicatiilor din sectiunea 7est
de punere in functiune pentru Oprirea de sigurania, din cadrul Ghidului de proiectare. Trecerea testului de punere in functiune este
. obligatorie pentru indeplinirea standardelor Cat. de siguranta 3 (EN 954-1) / PL ,d” (ISO 13849-1)

Urmétoarele valori sunt asociate cu diferitele tipuri ale nivelurilor de sigurantd:

Nivel de performanta ,d":
- MTTFD (Timp mediu pand la defect. peric.): 24816 ani

- DC (Acoperire diagnostic): 99,99%
- Categoria 3

Capabilitate SIL 2, SILCL 2:
- PFH (Probabilitate defect. peric. pe ord) = 7e-10FIT = 7e-19/h

- SFF (Fractie defect. sig.) > 99%

- HFT (Toleranta defectiune echipament) = 0 (arhitecturd 1001D)

Pentru a instala si utiliza functia de Oprire de sigurantd in conformitate cu cerintele din Categoria de siguranta 3 (EN 954-1) / PL ,d” (ISO 13849-1), se
vor respecta toate instructiunile si informatiile VLT AutomationDrive din cadrul Ghidului de proiectare pentru MG.33.BX.YY ! Informatiile si instructiunile
furnizate in Instructiunile de operare nu sunt suficiente pentru o utilizare corecta si sigurd a functiei Oprire de siguranta!

10 MG.33.AE.46 - VLT® este marca comerciald inregistrata Danfoss



Instructiuni MZ Instructiuni de siguranta si avertismente ge-
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 nerale

Abrevieri legate de Siguranta functionala

Abreviere Referinta Descriere

Cat. EN 954-1 Categorie de siguranta, nivelurile 1-4

FIT Defect. in timp: 1E-9 ore

HFT IEC 61508 Toleranta defectiune echipament: HFT = n mediu, n+1 defectiuni ar putea provoca pierderea func-
tiei de siguranta

MTTFd EN ISO 13849-1 Timp mediu pana la defect. peric.: (Numarul total al unitatilor de viata) / (numarul defectiunilor

periculoase, nedetectate), in timpul unui anumit interval de mdsurare in conditii date

PFHd IEC 61508 Probabilitate defect. peric. pe ora. Aceasta valoare va fi luatd in considerare dacd exista o solicitare
ridicata a dispozitivului de siguranta (mai mult de o data pe an) sau un mod continuu de functionare,
n cadrul caruia frecventa solicitarilor de functionare efectuate intr-un sistem legat de sigurantd este
mai mare decat o data pe an sau mai mare decat de doua ori frecventa testului de rezistenta.

PL EN ISO 13849-1 Nivel de performanta: Corespunde SIL, Nivelurile a-e

SFF IEC 61508 Fractie defect. sig. [%]; Procentajul de defectiuni sigure si defectiuni periculoase detectate ale unei
functii de siguranta sau ale unui subsistem legat de toate defectiunile.

SIL IEC 61508 Nivel de integritate siguranta

STO EN 61800-5-2 Cuplu sigur oprit

MG.33.AE.46 - VLT® este marca comerciald inregistratd Danfoss 11



2 Instructiuni de siguranta si avertismente ge-M

nerale

Instructiuni

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

Prif- und Zertifizierungsstelle

im BG-PRUFZERT

Translation
In any case, the German
original shall prevail.

Name and address of the
holder of the certificate:
(customer)

Name and address of the
manufacturer:

Ref. of customer:

Type Test Certificate

Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
DK-6300 Graasten, Danemark

Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
DK-6300 Graasten, Dénemark

Ref. of Test and Certification Body:
Apf/Ksh VE-Nr. 2003 23220

BGIA

Berufsgenossenschaftliches
Institut fir Arbeitsschutz

Hauptverband der gewerblichen
Berufsgenossenschaften

05 06004

Mo. of certificate

Date of Issue:
13.04.2005

Product designation:

Type:

Intended purpose:

Frequency converter with integrated safety functions

VLT® Automation Drive FC 302

Implementation of safety function ,Safe Stop”

Testing based on:

Test certificate:

Remarks:

EN 954-1, 1997-03,

DKE AK 226.03, 1998-06,
EN ISO 13849-2; 2003-12,
EN 61800-3, 2001-02,

EN 61800-5-1, 2003-09,

No.: 2003 23220 from 13.04.2005

The presented types of the frequency converter FC 302 meet the requirements laid

down in the test bases.

With correct wiring a category 3 according to DIN EN 954-1 is reached for the safety

function.

PZB10E

01.05

The type tested complies with the provisions laid down in the directive 98/37/EC (Machinery).

Further conditions are laid down in the Rules of Pracadure for Testing and Certification of April 2004.

Head of certifigation body

Certification officer

(Dipl.-Ing. R. Apfeld)

130BA373.11

\

Office:
Alte Heerstrafle 111
53757 Sankt Augustin

Postal adress:

53754 Sankt Augustin

Phone: 0 22 41/2 31-02
Fox: 022 41/2 31-22 34
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Instructiuni MZ Instructiuni de siguranta si avertismente ge-
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 nerale

~

TuV NORD

130BB178.10

Certificate

TUV NORD SysTec GmbH & Co. KG hereby certifies

Danfoss Drives A/S
Ulsnaes 1
DK-6300 Graasten
Denmark

for the realisation of the function “Safe Stop - STO”
in the Danfoss drives types

VLT® Automation Drive FC 302, VLT® Automation Drive FC 301 in the A1 housing
VLT® AQUA Drive FC 202, VLT® HVAC Drive FC 102

the compliance with the requirements listed in the following standards

* IEC 61800-5-2:2007; Designated Safety Function “Safe Torque Off - STO; SIL2 capability
= |EC 61508; Part 1:1998 + Corrigendum 1999

= EN 61508; Part 2:2000; SIL 2 capability for STO function

« ENISO 13849-1:2006; PL d, EN 954-1:1996; Category 3

* |EC 62061:2005; SILCL 2

based on report No. SAS-163/2006C in the valid version.
This certificate entitles the holder to use the mark:

FC 102

FC 202
q FC 301 A1
FC 302 '
TUVNORD / . 570 tunction

Certification

SILCL2 capability
EN 954-1:1998
3
SAS1724/07
Voluntary Cerification
Expiry date: 2013-01-16 TOV NORD SysTec GmbH & Co. KG
Certification No.: SAS1724/07, Vers. 1.0 Branch South
Reference No.: M.1B5.03.122.01.SLA HalderstraBe 27
B6150 Augsburg 86150 Augsburg
, 2008-01-16 Germany
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2 Instructiuni de siguranta si avertismente ge-

ne

rale

Daofitt

Instructiuni
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

2.1.6 Instalarea opririi de siguranta - numai pentru FC 302 (si FC 301 in carcasa Al)

Pentru a realiza o instalare din Categoria de oprire 0 (EN60204)

in conformitate cu Categoria de siguranta 3 (EN 954-1) / PL
»d"” (ISO 13849-1), urmati instructiunile de mai jos:

1.

Puntea (jumperul) intre borna 37 si 24 Vcc trebuie indepartatd.
Tdierea sau sectionarea jumperului nu este suficientd. in-
depdrtati jumperul in totalitate pentru a evita scurtcircuitarea. A

se vedea jumperul pe ilustratie.

Conectati borna 37 la 24 Vcc printr-un cablu protejat la scurt-
circuit. Tensiunea de alimentare de 24 Vcc trebuie sa poata fi
ntreruptd printr-un dispozitiv de intrerupere a circuitelor de Ca-
tegoria 3 (EN 954-1) / PL ,d” (ISO 13849-1). Daca dispozitivul
de intrerupere si convertorul de frecventd sunt amplasati pe
acelasi panou de instalare, este posibil sé utilizati un cablu obis-
nuit in locul unui protejat la scurtcircuite.

Functia Oprire de sigurantd indeplineste numai Cat. 3 (EN
954-1) / PL ,d” (ISO 13849-1) daca este asiguratd o anumitd
protectie impotriva contamindrii conductibile sau o evitare a
acesteia. O astfel de protectie este realizatd utilizand FC 302 cu
categoria de protectie IP54 sau o categorie superioara. Dacd
sunt utilizate convertoare FC 302 cu o protectie mai redusa (sau
FC 301 A1, model furnizat numai cu carcasa IP21), trebuie asi-
gurat un mediu de functionare ce corespunde interiorului unei
ncapsulari IP54. O solutie evidentd dacd exista riscul unei con-
taminari conductibile in mediul de functionare ar fi montarea
dispozitivelor intr-o carcasa ce asigura protectia IP54.

Ilustratia 2.1:

Jumper punte intre borna 37 si 24 Vcc

Tlustratia de mai jos prezint3 o Categorie de oprire 0 (EN 60204-1) cu o Categorie de sigurant3 3 (EN 954-1) / PL,d” (ISO 13849-1). Intreruperea circuitului

se realizeaza prin deschiderea unui contactor de usa. De asemenea, ilustratia prezintd modul de conectare a unui echipament cu rotire din inertie legat

de nesiguranta.

Contactor de usa

(._.

_
Rotire
din
inertie

iSpozitiv-de
siguranta, cat. 3
(Dispozitiv de
intrerupere a
circuitelor, posibil cu
intrare de eliberare)

Alimentare retea

MLV

il

FC 300

Cablu protejat la scurtcircuit (dacd nu se
afld in interiorul dulapului de instalare)

130BA073.13

Ilustratia 2.2: Ilustratia a aspectelor esentiale ale unei instalatii pentru a atinge o Categorie de oprire 0 (EN 60204-1) cu o Categorie de

sigurantd 3 (EN 954-1) / PL ,d” (ISO 13849-1).

Canal de
siguranta

| Panou de
comanda

1
5Vdc
I:I <_,—Invertor
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Instructiuni MZ Instructiuni de siguranta si avertismente ge-

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 nerale
2.1.7 Reteaua de alimentare IT
Par. 14-50 Filtru RFI poate fi utilizat pentru a deconecta condensatoarele electrice RFI interne de la filtrul RFI la impamantare pentru convertoarele de

frecventd de 380 - 500 V. Daca aceastd operatie este executatd, caracteristica RFI se va reduce la nivelul A2. Pentru convertoarele de frecventd de 525

- 690 V, par. 14-50 Filtru RFI nu are nicio functie. Comutatorul RFI nu poate fi deschis.

MG.33.AE.46 - VLT® este marca comerciald inregistratd Danfoss 15



Instructiuni
3 Instalarea M de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300
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Instructiuni
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 M 3 Instalarea

3 Instalarea

3.1.1 Despre instalare

Capitolul descrie instalarea mecanica si electrica la si de la bornele pentru alimentarea de la retea si pentru modulul de control.
Instalarea electrica a optiunilor este descrisa in Ghidul de instructiuni si proiectare relevant.

L1
Cititi instructiunile de securitate inainte de instalarea L
A ) L3 ’
. echipamentului. PE B I B B B
A1
|
,IL,IL,
L1 ‘
o b5 6 b o o 12 (fT\’/"f\\
91 92 93 95 88 89
et FRTAR A BN
L1L2L3PE ol ] j1
| I |
18 o] | I I
50 o | [ I
53 o
hid
5
>
E
o
®
Schema prezintd instalatia de baza incluzénd racordul de alimentare
cu electricitate, motorul, cheia pentru pornit/oprit si potentiometrul
pentru reglarea turatjiei.
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Instructiuni
3 Instalarea M de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

3.1.2 Lista de verificare

La despachetarea convertorului de frecventd, asigurati-va cd unitatea nu este deteriorata si este completa. Utilizati urmdtorul tabel pentru a identifica

ambalajul:
Carcasi: Al | A2 | A3 | A5 | BYB3 | B2/B4 | cyc3 | cca
IP: 20 | 2021 | 20/21 |  55/66 | 20/21/5/66 | 20/21/55/66 | 20/21/55/66 | 20/21/55/66

Pentru puterea nominald, consultati tabelul Dimensiuni mecanice de pe pagina urmédtoare

Tabel 3.1: Tabel de despachetare
V& rugam sa retineti cd se recomandd, de asemenea, utilizarea surubelnitelor (surubelnita in stea sau in cruce), a unui cutter, a unui burghiu si a unui

cutit pentru despachetarea si montarea convertorului de frecventd. Ambalajul acestor carcase contine urmdtoarele, dupd cum este prezentat: geanta
(genti) cu accesorii, documentatie si unitatea. In functie de optiunile instalate, este posibil s3 existe una sau dou& genti si una sau mai multe brosuri.

18 MG.33.AE.46 - VLT® este marca comerciala inregistrata Danfoss



Instructiuni
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

3 Instalarea
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de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

3 Instalarea
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Instructiuni
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 M 3 Instalarea

3.2 Instalarea mecanica

3.2.1 Montarea mecanica

Toate dimensiunile de carcase permit instalarea aldturatd, cu exceptia cazului in care este utilizat un Set de carcase IP21/IP4X/ TIP 1 (consultati sectiunea

Optiuni si accesorii din Ghidul de proiectare).

Daca este utilizat Setul de carcase IP 21 cu dimensiunea A1, A2 sau A3, trebuie sa existe un spatiu de minimum 50 mm intre convertoarele de frecventa.

Pentru conditii de racire optime, pastrati un spatiu de aerisire adecvat sub si deasupra convertorului de frecventa. Consultati tabelul de mai jos.

7/ Conducta de aerisire pentru diferite carcase

Q —ef

Ccaig Al*x A2 A3 A5 Bl B2 B3 B4 Cl C C3 4

(mm): 100 100 100 100 100 200 100 200 200 225 200 225

2 ( mtr)n)' 100 100 100 100 100 200 100 200 200 225 200 225

T

Tabel 3.2: *Numai pentru FC 301

1. Dati gduri conform dimensiunilor cerute.
2. Utilizati suruburi corespunzdtoare suprafetei pe care doriti s8 montati convertorul de frecventd. Toate cele patru suruburi trebuie stranse foarte

bine.

TSUBAZ1H.10

IP66 Drive

Base
plate

Washer

1308A392.10

130B8A228.10

Tabel 3.3: In cazul mont&rii carcaselor A5, B1, B2, C1 siC2 pe un perete posterior nesolid, convertorul trebuie previzut cu un panou posterior A, din

cauza aerului de racire insuficient circulant in jurul radiatorului.
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Instructiuni
3 Instalarea M de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

3.2.2 Montarea panoului incastrat

Un Set de montare a panoului incastrat este disponibil pentru convertoarele de frecventd din seria VLT HVAC FC 102, VLT Aqua Drive si VLT

AutomationDrive.

Pentru a spori ricirea radiatorului si pentru a reduce adancimea panoului, convertorul de frecvent poate fi montat intr-un panou incastrat. In plus,

ventilatorul incorporat poate fi apoi indepartat.

Setul este disponibil pentru carcasele de la A5 pana la C2.

NB!
Setul nu poate fi utilizat cu capace frontale turnate. Nu trebuie utilizat niciun capac sau niciun capac IP21 din plastic in locul acestuia.

Puteti gasi informatii privind codurile de comanda in Ghidu/ de proiectare, sectiunea Coduri de comanda.
Informatii mai detaliate sunt disponibile in Instructiuni privind Setul de montare a panoului incastrat, MI.33.H1.YY, unde yy=codul limbii.
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Instructiuni M
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 3 Instalarea

3.3 Instalarea electrica

NB!

Generalitati despre cabluri

Toate cablurile trebuie s respecte reglementarile nationale si locale cu privire la sectiunea transversald a cablului si temperatura
mediului ambiant. Se recomanda conductori din cupru (75°C).

Conductori din aluminiu

Bornele pot fixa conductori din aluminiu dar, inainte de conectare, suprafata conductorilor trebuie sa fie curatd, oxidarea trebuie indepartata si capetele
conductorilor unse cu vaselind neutra care nu contine acid.

in plus, din cauza materialului moale al conductorului (aluminiu), borna surub se va strange din nou dupa doua zile. Este foarte importantd mentinerea
stransa ermetic a imbinarii pentru ca suprafata conductorului din aluminiu sa nu se oxideze din nou.

Cuplul de strangere

Carcasd 200 -240V |380-500V |525-690V |Cablu pentru: Cuplul de strangere

Al 0,25-1,5 kW | 0,37-1,5 kW - 0,5-0,6 Nm

A2 0,25-2,2 kW | 0,37-4 kW - Retea de alimentare, rezistor de franare, distribuire de sarcina,

A3 3-3,7 kW 5,5-7,5 kW - cabluri de motor

A5 3-3,7 kW 5,5-7,5 kW -

B1 5,5-7,5 kW |11-15 kw - Retea de alimentare, rezistor de franare, distribuire de sarcina, | 1,8 Nm
cabluri de motor
Releu 0,5-0,6 Nm
Impamantare 2-3 Nm

B2 11 kW 18,5-22 kW | 11-22 kW |Retea de alimentare, rezistor de franare, cabluri de distribuire |4,5 Nm
de sarcind
Cablurile motorului 4,5 Nm
Releu 0,5-0,6 Nm
Impamantare 2-3 Nm

B3 5,5-7,5 kW |11-15 kW - Retea de alimentare, rezistor de franare, distribuire de sarcing, | 1,8 Nm
cabluri de motor
Releu 0,5-0,6 Nm
imp3mantare 2-3 Nm

B4 11-15 kW 18,5-30 kW - Retea de alimentare, rezistor de franare, distribuire de sarcina, |4,5 Nm
cabluri de motor
Releu 0,5-0,6 Nm
Impamantare 2-3 Nm

C1 15-22 kW 30-45 kw - Retea de alimentare, rezistor de franare, cabluri de distribuire |10 Nm
de sarcina
Cablurile motorului 10 Nm
Releu 0,5-0,6 Nm
Impamantare 2-3 Nm

c2 30-37 kW [55-75 kW 30-75 kW | Retea de alimentare, cablurile motorului 14 Nm (pana la 95 mm2)

24 Nm (peste 95 mm?)

Distribuire sarcing, cabluri de frand 14 Nm
Releu 0,5-0,6 Nm
Impamantare 2-3 Nm

C3 18,5-22 kW |30-37 kW - Retea de alimentare, rezistor de franare, distribuire de sarcing, | 10 Nm
cabluri de motor
Releu 0,5-0,6 Nm
imp3mantare 2-3 Nm

C4 37-45kW | 55-75 kW - Retea de alimentare, cablurile motorului 14 Nm (pana la 95 mm?)

24 Nm (peste 95 mm?2)

Distribuire sarcind, cabluri de frand 14 Nm
Releu 0,5-0,6 Nm
imp3amantare 2-3 Nm

3.3.1 Indepirtarea ejectoarelor de pe cablurile suplimentare

1. Indepértati capatul cablului din convertizorul de frecventd (evitati ca obiectele stréine s3 cadé in convertizorul de frecventd cand indepirtati
ejectoarele)

2. Capétul cablului trebuie fixat in jurul ejectorului pe care doriti s3-1 indepartat;.
3. Ejectorul poate fi acum indepdrtat cu un ciocan sau dorn puternic.
4, Indep3rtati bavurile din gaurs.

5. Montati intrarea cablului in convertizorului de frecventd.
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3.3.2 Conectarea la reteaua de alimentare si impamantarea

NB!
Fisa de conectare pentru retea este instalabild pe convertoarele de frecventa pana la 7,5 kW

1. Potriviti cele doud suruburi in panoul de decuplare, glisati-I la loc si strangeti suruburile.

2. Asigurati-va ca acest convertor de frecventa este impamantat corect. Realizati impamantarea (borna 95). Folositi un surub din geanta cu acce-

sorii.

3. Introduceti fisa de conectare 91(L1), 92(L2), 93(L3) din geanta cu accesorii in bornele inscriptionate cu MAINS (RETEA) in partea de jos a
convertorului de frecventd.

4. Atasati firele de alimentare la fisa de conectare pentru retea.

5. Fixati cablul cu clemele de fixare protejate.

NB!
Verificati daca tensiunile de alimentare de la retea corespund cu tensiunile inscriptionate pe placuta nominala a motorului.

V intre faza si nul.

Sectiunea transversald a cablului de impdmantare trebuie s3 fie de cel putin 10 mm? sau se vor utiliza 2 conductori separati conform
EN 50178

Reteaua de alimentare IT
Nu conectati convertoare de frecventad de 400 V prevazute cu filtre RFI la alimentarea de la retea avand o tensiune mai mare de 440

Conexiunea la retea este legata la comutatorul de alimentare de la retea dacd exista unul.

| 130BA026.10
Intrare 91 (L1 )
trifazicd de 92 (L2)
putere 93 (L3)

1

= ey
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3 Instalarea

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

Instructiuni

Conexiunea la retea pentru carcasele A1, A2 si A3:

130BA262.1C

130BA261.10

=)
o
0
I
<
o
o
k)

130BA264.10
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Conector la reteaua de alimentare pentru carcasa A5 (IP 55/66)

A

e
R
b ool

I
I
|
X/

Tlustratia 3.1: Conexiunea la retea pentru carcasele B1 si B2
(IP 21/NEMA Tip 1 si IP 55/66/ NEMA Tip 12).

130BA714.10

Tlustratia 3.3: Conexiunea la retea pentru dimensiunea B4
(IP20).

130BA389.10

Tlustratia 3.4: Conexiunea la retea pentru dimensiunile C1 si
C2 (IP 21/ NEMA Tip 1 si IP 55/66/ NEMA Tip 12).
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Ilustratia 3.5: Conexiunea la retea pentru dimensiunea C3 Ilustratia 3.6: Conexiunea la retea pentru dimensiunea C4
(IP20). (IP20).

De obicei, cablurile de alimentare de la retea sunt cabluri neecranate.

3.3.3 Conectarea motorului

NB!

Cablul motorului trebuie ecranat/armat. Daca se foloseste un cablu neecranat, unele cerinte EMC nu sunt satisfacute. Pentru a va
conforma specificatiilor de emisie EMC, utilizati cablu de racord motor ecranat/armat. Pentru mai multe informatii, a se vedea Rezultatele
testului EMC.

A se citi sectiunea Specificatii generale pentru dimensiunea corecta a sectiunii si a lungimii cablului de motor.

Ecranarea cablurilor: Evitati instalarea cu capete rdsucite ecranate (conductoare de conexiune). Acestea vor anula efectele de ecranare de inalta
frecventd. Dacd este nevoie de intreruperea ecrandrii pentru a instala un izolator de motor sau contactor de motor, ecranarea trebuie continuatd la cea
mai mica posibild impedanta de naltd frecventa.

Conectati ecranarea cablului de motor atat la placa de cuplaj a convertorului de frecventd, cat si la carcasa de metal a motorului.

Suprafata de contact pentru conectarea ecranarii trebuie sa fie cat mai mare (a se folosi clema de cablu). Acest lucru se poate efectua prin folosirea
dispozitivelor de instalare de pe convertorul de frecventd.

Daca este nevoie de intreruperea ecranarii pentru a instala un izolator de motor sau releu de motor, ecranarea trebuie continuatd cu cea mai mica posibila
impedanta de inalta frecventa.

Lungimea si sectiunea transversala a cablului: Convertorul de frecventa a fost testat cu o anumitd lungime si sectiune a cablului respectiv. Daca
sectiunea transversala creste, capacitatea cablului - si astfel curentul de dispersie - poate creste, din acest motiv, lungimea cablului trebuie redusd in mod
corespunzator. Pentru a reduce nivelul zgomotului si curentii de dispersie, folositi un cablu de motor cat mai scurt.

Frecventa de comutare: Cand convertoarele de frecventa sunt utilizate cu filtre sinusoidale pentru a reduce zgomotul acustic provenit de la motor,
frecventa de comutare trebuie sa fie configuratd conform instructiunilor filtrului sinusoidal din par. 14-01 Frec. de comutare.

1. Fixati placa de cuplaj cu suruburi si piulite din geanta cu accesorii la partea inferioard a convertorului de frecventa.

2. Fixati cablul motorului la bornele 96 (U), 97 (V), 98 (W).

3. Realizati impamantarea cablului (borna 99) la placa de cuplaj cu suruburile din geanta cu accesorii.

4, Introduceti fisele de conectare 96 (U), 97 (V), 98 (W) (pana la 7,5 kW) si cablul motorului la bornele inscriptionate MOTOR.
5. Fixati cablul ecranat la placa de cuplaj cu suruburi si piulite din geanta cu accesorii.

La convertorul de frecventa pot fi conectate toate tipurile de motor asincron standard trifazat. in mod normal, motoarele mici sunt conectate in stea
(230/400 V, Y). Motoarele de putere mare sunt, in general, conectate in delta (400/690 V, A). Pentru conectarea si tensiunea corecte, cititi informatiile
de pe pldcuta nominald a motorului.
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13087302 Tlustratia 3.8: Conectarea motorului pentru dimensiunea A5

Tlustratia 3.7: Conectarea motorului pentru A1, A2 si A3 (IP 55/66/NEMA Tip 12)

1308733

Tlustratia 3.9: Conectarea motorului pentru dimensiunile B1
si B2 (IP 21/ NEMA Tip 1, IP 55/ NEMA Tip 12 i IP66/ NEMA
Tip 4X)

130BA726.10

Tlustratia 3.10: Conectarea motorului pentru dimensiunea
B3.
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130BA721.10

Tlustratia 3.11: Conectarea motorului pentru carcasa B4 .
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130BA390.10

Ilustratia 3.13: Conectarea motorului pentru carcasele C3 si
Tlustratia 3.12: Conectarea motorului pentru carcasele C1 si

C4.
C2 (IP 21/ NEMA Tip 1 si IP 55/66/ NEMA Tip 12)
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llustratia 3.14: Orificille de intrare a cablurilor pentru car- Tlustratia 3.16: Orificiile de intrare a cablurilor pentru car-
. M I casa C1. Utilizarea sugeratd a orificiilor este pur o recoman-
casa B1. Utilizarea sugerata a orificiilor este pur o recoman- ) L -
dare si este posibila existenta altor solutji. dare si este posibild existenta altor solugii
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. e . . Ilustratia 3.17: Orificiile de intrare a cablurilor pentrucarcasa
Ilustratia 3.15: Orificiile de intrare a cablurilor pentru car- . . o
N . o C2. Utilizarea sugerata a orificiilor este pur o recomandare
casa B2. Utilizarea sugerata a orificiilor este pur o recoman- . e =
. e . si este posibila existenta altor solutji.
dare si este posibild existenta altor solutii.

Nr. borna 96 97 98 99
u Vv W PED Tensiunea de lucru a motorului 0-100 % din tensiunea regelei.
3 iesiri din motor
u1 Vi wi PED Conectare in delta
W2 U2 V2 | 6 iesiri din motor
U1l Vi W1 PED Conectare in stea U2, V2, W2
U2, V2 si W2 a se interconecta separat.

Conexiune de impdmantare de protectie
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NB!
u v w ° La acele motoare care nu sunt prevazute cu hartie
o——o—o0 3 . .
UV W E pentru izolarea fazelor sau cu alte izolatoare pentru
= marirea rigiditatii dielectrice intre faze, pentru a putea

fi utilizate cu alimentatoare (cum ar fi, un convertor de
frecventd), a se monta un filtru sinusoidal pe iesirea
96 97 98 96 97 98 convertorului de frecvent.

3.3.4 Sigurante

Protectia circuitului derivat:
Pentru a proteja instalatia impotriva pericolelor electrice si a incendiilor, toate circuitele derivate din instalatie, instalatia de distributie, componentele etc.,
trebuie protejate impotriva scurtcircuitelor si supracurentilor, conform reglementarilor nationale/internationale.

Protectia la scurtcircuit:

Pentru a evita un pericol electric sau un incendiu, convertorul de frecventa trebuie protejat impotriva scurtcircuitdrilor. Danfoss recomanda utilizarea
sigurantelor mentionate mai jos pentru a proteja personalul de intretinere si echipamentele in cazul unor defectiuni interne ale convertorului. Convertorul
de frecventd oferd o protectie totald la scurtcircuit in cazul unui scurtcircuit la iegirea motorului.

Protectia la supracurent:

Ofera protectie la suprasarcind pentru a evita incendiile din cauza supraincalzirii cablurilor din instalatie. Convertorul de frecventa este prevazut cu o
protectie interna la supracurent ce poate fi folosita pentru protectia la suprasarcina in amonte (aplicatiile UL excluse). Consultati par. 4-18 Limit. cu-
rent. In plus, sigurantele sau intreruptoarele de circuit pot fi utilizate pentru a asigura o protectie la supracurent in instalatie. Conform reglementdrilor
nationale, intotdeauna trebuie utilizatd o protectie la supracurent.

Sigurantele trebuie sd fie proiectate pentru protectie intr-un circuit capabil sa furnizeze cel mult 100.000 Ams (simetric), la maximum 500 V.
Neconformitate la UL

Daca nu exista conformitate la UL/cUL, recomanddm utilizarea urmatoarelor sigurante, care vor asigura conformitatea la EN50178:
in cazul unor disfunctii, nerespectarea recomandérilor poate cauza deteriorarea convertorului de frecvent.

Tip FC Mérime max. siguranta®) Tensiune nominald min. Tip

K25-K75 10A 200-240 V tip gG
1K1-2K2 20A 200-240 V tip gG
3K0-3K7 32A 200-240 V tip gG
5K5-7K5 63 A 200-240 V tip gG
11K 80 A 200-240 V tip gG
15K-18K5 125A 200-240 V tip gG
22K 160 A 200-240 V tip aR
30K 200 A 200-240 V tip aR
37K 250 A 200-240 V tip aR

1) Sigurante max. — consultati reglementdrile nationale/internationale pentru selectarea marimii corespunzatoare a sigurantei.

Tip FC M3rime max. siguranta!) Tensiune nominala min. Tip

K37-1K5 10A 380-500 V tip G
2K2-4K0 20 A 380-500 V tip gG
5K5-7K5 32A 380-500 V tip gG
11K-18K 63 A 380-500 V tip gG
22K 80 A 380-500 V tip gG
30K 100 A 380-500 V tip gG
37K 125A 380-500 V tip gG
45K 160 A 380-500 V tip aR
55K-75K 250 A 380-500 V tip aR
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Conformitate la UL

200-240 V

Tip FC Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann

kw Tip RK1 Tip J TipT Tip CC Tip CC Tip CC

K25-K37 KTN-RO5 JKS-05 JIN-06 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5

K55-1K1 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10

1K5 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15

2K2 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20

3 KO KTN-R25 JKS-25 JIN-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25

3K7 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30

5K5 KTN-R50 KS-50 JIN-50 - - -

7K5 KTN-R60 JKS-60 JIN-60 = = =

11K KTN-R80 JKS-80 JIN-80 - - -

15K-18K5 KTN-R125 JKS-150 JIN-125 = = =

Tip FC SIBA Littel fuse Ferraz- Ferraz-
Shawmut Shawmut

kw Tip RK1 Tip RK1 Tip CC Tip RK1

K25-K37 5017906-005 KLN-RO5 ATM-RO5 A2K-05R

K55-1K1 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R

1K5 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R

2K2 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R

3 KO 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R

3K7 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R

5K5 5014006-050 KLN-R50 - A2K-50R

7K5 5014006-063 KLN-R60 = A2K-60R

11K 5014006-080 KLN-R80 - A2K-80R

15K-18K5 2028220-125 KLN-R125 = A2K-125R

Tip FC Bussmann SIBA Littel fuse Ferraz-

Shawmut

kw Tip JFHR2 Tip RK1 JFHR2 JFHR2

22K FWX-150 2028220-150 L255-150 A25X-150

30K FWX-200 2028220-200 L255-200 A25X-200

37K FWX-250 2028220-250 L255-250 A25X-250

Sigurantele KTS de la Bussmann le-ar putea inlocui pe cele KTN la convertoarele de frecventa de 240 V.
Sigurantele FWH de la Bussmann le-ar putea inlocui pe cele FWX la convertoarele de frecventa de 240 V.
Sigurantele KLSR de la LITTEL FUSE le-ar putea inlocui pe cele KLNR la convertoarele de frecventa de 240 V.
Sigurantele L50S de la LITTEL FUSE le-ar putea inlocui pe cele L50S la convertoarele de frecventa de 240 V.
Sigurantele A6KR de la FERRAZ SHAWMUT le-ar putea inlocui pe cele A2KR la convertoarele de frecventd de 240 V.

Sigurantele A50X de la FERRAZ SHAWMUT le-ar putea inlocui pe cele A25X la convertoarele de frecventd de 240 V.

380-500 V

Tip FC Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kw Tip RK1 TipJ TipT Tip CC Tip CC Tip CC
K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 J1S-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6
1K5-2K2 KTS-R10 JKS-10 J3S-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
3 KO KTS-R15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
4K0 KTS-R20 JKS-20 J3S-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
5K5 KTS-R25 JKS-25 J1S-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7K5 KTS-R30 JKS-30 J1S-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
11K KTS-R40 JKS-40 11S-40 - - -

15K KTS-R50 JKS-50 J1S-50 o S -
18K KTS-R60 JKS-60 11S-60 - - -
22K KTS-R80 JKS-80 J1S-80 o S -
30K KTS-R100 JKS-100 J1S-100 - - -
37K KTS-R125 JKS-150 J15-150 = = =
45K KTS-R150 JKS-150 J1S-150 - - -
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Daofitt

) . Ferraz- Ferraz-
Tip FC SIBA Littel fuse Shawmut Shawmut
kW Tip RK1 Tip RK1 Tip CC Tip RK1
K37-1K1 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 A6K-6R
1K5-2K2 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R
3 KO 5017906-016 KLS-R15 ATM-R15 A6K-15R
4K0 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R
5K5 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R
7K5 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R
11K 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R
15K 5014006-050 KLS-R50 - A6K-50R
18K 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R
22K 2028220-100 KLS-R80 = A6K-80R
30K 2028220-125 KLS-R100 - A6K-100R
37K 2028220-125 KLS-R125 = A6K-125R
45K 2028220-160 KLS-R150 - A6K-150R
Tip FC Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW JFHR2 TipH TipT JFHR2
55K FWH-200 - - -
75K FWH-250 = = =
Tip FC SIBA Littel fuse Ferraz- Ferraz-

Shawmut Shawmut
kW Tip RK1 JFHR2 JFHR2 JFHR2
55K 2028220-200 L50S-225 - A50-P225
75K 2028220-250 L50S-250 A50-P250

Instructiuni
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

Sigurantele Ferraz-Shawmut A50QS pot fi inlocuite pentru sigurantele A50P.

Sigurantele 170M prezentate de la Bussmann utilizeazd indicatorul vizual -/80. Sigurantele cu indicator -TN/80 Tip T, -/110 sau TN/110 Tip T
de aceeasi dimensiune si intensitate pot fi inlocuite.

550 - 600V
Tip FC Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kw Tip RK1 Tip J TipT Tip CC Tip CC Tip CC
K75-1K5 KTS-R-5 JKS-5 J1S-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
2K2-4K0 KTS-R10 JKS-10 J1S-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
5K5-7K5 KTS-R20 JKS-20 J3S-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
i ; Ferraz-
Tip FC SIBA Littel fuse Shawmut
kW Tip RK1 Tip RK1 Tip RK1
K75-1K5 5017906-005 KLSR005 A6K-5R
2K2-4K0 5017906-010 KLSRO10 A6K-10R
5K5-7K5 5017906-020 KLSR020 A6K-20R
. Ferraz-
Tip FC Bussmann SIBA Shawmut
kW JFHR2 Tip RK1 Tip RK1
P37K 170M3013 2061032.125 6.6URD30D08A0125
P45K 170M3014 2061032.160 6.6URD30D08A0160
P55K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200
P75K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200

Sigurantele 170M prezentate de la Bussmann utilizeazd indicatorul vizual -/80. Sigurantele cu indicator -TN/80 Tip T, -/110 sau TN/110 Tip T
de aceeasi dimensiune si intensitate pot fi inlocuite.

Cand sunt furnizate in convertoarele de frecventd de tip 525-600/690 V FC-302 P37K-P75K, FC-102 P75K sau FC-202 P45K-P90K, sigurantele
170M de la Bussman sunt 170M3015.

Cand sunt furnizate in convertoarele de frecventa de tip 525-600/690V FC-302 P90K-P132, FC-102 P90K-P132 sau FC-202 P110-P160, sigurantele
170M de la Bussman sunt 170M3018.

Cand sunt furnizate in convertoarele de frecventa de tip 525-600/690V FC-302 P160-P315, FC-102 P160-P315 sau FC-202 P200-P400, sigurantele
170M de la Bussman sunt 170M5011.
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3.3.5 Accesul la bornele de control

Toate bornele cablurilor pilot sunt pozitionate sub capacul de protectie a bor-
nelor de pe panoul frontal al convertorului de frecventd. Indepértati cu o
surubelnita capacul de protectie a bornelor.

fndepértati capacul frontal pentru a accesa bornele de control. Cand inlocuit
capacul frontal, asigurati-va cd ati realizat fixarea corespunzatoare prin apli-
carea unui cuplu de 2 Nm.

130BT248

Tlustratia 3.18: Accesul la bornele de control pentru carcasele A2,
A3, B3, B4, C3 5i C4

130BT334 J

Tlustratia 3.19: Accesul la bornele de control pentru carcasele A5,
B1, B2, C1 i C2
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3.3.6 Instalarea electrica, Bornele de control

Pentru a monta cablul in borna:
1. Deizolati circa 9-10 mm din capatul firului

2. Introduceti varful surubelniteil) in orificiul patrat.
3. Introduceti capatul cablului in orificiul rotund invecinat.
4.  Scoateti varful surubelnitei. Cablul este montat acum in borna.

Pentru a scoate cablul din borna:

1. Introduceti varful surubelnitei®) in orificiul patrat.

2. Scoateti cablul.

1 Max. 0,4 x 2,5 mm

1308A150.10

9-10mm
(0.37 in) 1

130BT306
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3.4 Exemple de conexiuni

3.4.1 Pornire/Oprire

Borna 18 = par. 5-10 Intrare digitald bornd 18 [8] Pornire

Borna 27 = par. 5-12 Intrare digitald borna 27[0] Nefunctional (Implicit
Oprire inert. inv.)

Borna 37 = Oprire de sigurantd (unde este aplicabil!)

3.4.2 Comanda start/stop prin impuls

Borna 18 = par. 5-10 Intrare digitald bornd 18Start cu com in imp, [9]
Borna 27= par. 5-12 Intrare digitald bornd 2Oprire invers., [6]
Borna 37 = Oprire de siguranta (unde este aplicabil')

v o
o ~ 130BA155.12
> | |
< wn wn
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+ o a
12]13]18] 19]27]29]32[33]20[37
O|0|0|0[O @)
0|0|(q (0]
o s

,_j4 OO

Pornire/Oprire Oprire de sigurant
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rotatie T
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3.4.3 Accelerare/decelerare

Bornele 29/32 = Accelerare/decelerare:
Borna 18 = par. 5-10 Intrare digitald bornd 18 Pornire [9] (im- 12 | +24V
plicit) 18 | Par. 5-10
Borna 27 = par. 5-12 Intrare digitald bornd 27 Fixare ref. [19] 27 | Par. 5-12
rm I
Borna 29 = par. 5-13 Intrare digitala borna 29 Accelerare [21] ,_?n/_ 29 | Par. 5-13
Borna 32 = par. 5-14 Intrare digitald bornd 32 Decelerare [22] A 32 | Par. 5-14
NOTA: Borna 29 numai pentru FC x02 (x = tip serie). 37
130BA021.12

3.4.4 Referinta potentiometru

Referinta de tensiune prin intermediul unui potentiometru:

130BA154.11 <C

Sursa referintd 1 = [1] Intrare analog. 53 (implicit) E

M

Bornd 53, tensiune redusd = 0 Volt >
T b

Borna 53, tensiune ridicata = 10 Volt ;"éczlésdc rotatic RPM +
A 39[42[50[53[54[55
v v v o (o o o |
Bornd 53, Ref./react. scdzutd = 0 RPM olo|oloolo
Borna 53, Ref./react. ridicatd = 1500 RPM [O”OH DHOHOH ),
< ~»
Comutatorul S201 = OFF (U) i i ——-— i
/ Tensiune r; } t— }
/ P 6-11 10V =+ D

4 m T
s
s
/
/ 1kQ
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3.5.1 Instalarea electrica, Cablurile pilot
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Ilustratia 3.20: Schema prezinta toate bornele electrice fara optiuni.

130BA025.18

A = analogicg, D = digitala

Borna 37 este utilizatd pentru Oprirea de sigurantd. Pentru instructiuni privind instalarea Opririi de sigurantd, consultati sectiunea Instalarea
Opririi de sigurantd in Ghidul de proiectare.

* Borna 37 nu este inclusd in FC 301 (cu exceptia FC 301 A1, care include Oprirea sigura).

Releul 2 si Borna 29 nu au nicio functie in FC 301.

Cablurile pilot foarte lungi si semnalele analogice, in cazuri rare si in functie de instalatie, din cauza zgomotului provenit din cablurile de alimentare de la
retea, pot duce la bucle impamantare de 50/60 Hz.

Dacd apare un astfel de fenomen, este posibil sa fie necesar sa intrerupeti ecranarea sau sa introduceti un condensator de 100 nF intre ecranare si sasiu.

Intrdrile si iesirile digitale si cele analogice trebuie conectate separat la intrarile comune (bornele 20, 55, 39) ale convertorului de frecventd pentru a evita
ca alte grupuri sa fie afectate de curentii telurici proveniti de la ambele grupuri. De exemplu, comutarea intrdrii digitale poate perturba semnalul de intrare
analogic.
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Polaritatea de intrare a bornelor de control

NFN {Absork.:

"é PNP (Surss) , é o
<+ Cabla, ntrare digitzld g < Cablaj irtrare digitald g
B = g >
(3 RES RCE REY P Y A S ; 1zl s|s]ofer ) oz]s|aw]s
o|le|e|e]|e|o]|eo|e|e]|e]| o|lo|e|e|e|e|o]|e]|o]|e]|
(ALK AE2KARIKAK 1KLL ] tlelelelelelelele]®
! | ]
M M
i ' i
( I (
P | E— 4

NB!
Cablurile pilot trebuie ecranate/armate.

Cititi sectiunea denumitd Cuplarea la impdmaéntare a cablurilor pilot ecra-
nate/armate pentru a avea terminatii corecte.

130BA681.10
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3.5.2 Comutatoarele S201, S202 si S801

Comutatoarele S201 (A53) si S202 (A54) sunt folosite pentru a selecta o configuratie de curent (0-20 mA) sau de tensiune (-10 la 10 V) pentru bornele

de intrare analogice 53 respectiv 54.
Comutatorul S801 (BUS TER.) poate fi folosit pentru a permite terminatia pe portul RS-485 (bornele 68 si 69).

A se vedea desenul Schema prezenténd toate bornele electrice din sectiunea Instalarea electrica.

Configurare implicita:
S201 (A53) = OFF (intrare tensiune)

5202 (A54) = OFF (intrare tensiune)
S801 (terminatie Bus) = OFF

NB!
La schimbarea functiilor S201, S202 sau S801 nu utilizati fortd excesiva pentru a le comuta. Se recomanda indepartarea LCP dispozi-
tivului de fixare (suportul) cand lucrati la comutatoare. Comutatoarele nu trebuie actionate cand convertorul de frecventd este alimentat

cu energie electrica.

130BT310
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Pentru a verifica instalarea si a va asigura ca acest convertor de frecventa functioneaza corespunzator, urmati aceste etape.

Pasul 1. Gasiti placuta nominala a motorului.

NB!
Motorul este conectat in stea (Y) sau in delta (A). Aceasta informatie se gdseste pe pldcuta nominald a motorului.

BAUFR D-73734 ESLINGEN

3~ MOTOR NR. 1827421 2003
S/E005A9
1,5 kW
n; 31,5 /min. 400 Y V
n; 1400 /min. 50 Hz
cos @ 0,80 36 A
1,71
B IP 65 H1/1A
130BT307
Etapa 2. Introduceti datele de pe placuta nominala in urmatoa- 1. Par. 1-20 Putere motor [kW]

rea lista de parametri. Par. 1-21 Putere mot [CP]
Pentru a accesa aceasts listd, ap&sati mai intai tasta [QUICK MENU], apoi Par. 1-22 Tensiune lucru motor
. . Cem Par. 1-23 Frecv.motor
selectati ,Q2 ConfigRapida"”. Par. 1-24 Curent sarcind motor
Par. 1-25 Vit. nominald de rot. motor

ViR WIN

Etapa 3. Activati Adaptarea automata a motorului (AMA)
Efectuarea AMA va asigura performante optime de functionare. AMA masoara valorile de pe diagrama de echivalenta a modelului de
motor.
1. Conectati borna 37 la borna 12 (daca borna 37 este disponibild).

2. Conectati borna 27 la borna 12 sau configurati par. 5-12 Intrare digitald borna 27a ,Nefunctional”.
3. Activati AMA par. 1-29 Adaptare autom. a motorului (AMA).

4.  Alegeti intre AMA completd sau redusd. Dacd este montat un filtru sinusoidal, efectuati numai AMA redusd sau indepartati filtrul sinusoidal in
timpul procedurii AMA.

5.  Apasati tasta [OK]. Afisajul va indica ,Apdsati [Hand on] pentru a incepe”.
6.  Apasati tasta [Hand on]. O bara de progres indica daca AMA este in curs.

Oprirea AMA in timpul functionarii
1.  Apasati tasta [OFF] — convertorul de frecventd intra in modul alarma si afisajul indicd intreruperea AMAde catre utilizator.

AMA reusita
1. Afisajul indicd ,Apasati [OK] pentru a finaliza AMA”.

2. Apasati tasta [OK] pentru a iesi din starea AMA.
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AMA nereusita

1. Convertorul de frecventd intrd in modul alarma. O descriere a alarmei poate fi gasita in capitolul Avertismente si alarme.

2. Val. raport”in [Alarm Log] indicd ultima secventd de masurare efectuata de AMA, inainte de intrarea convertorului de frecventd in modul alarma.
Aceastd cifrd si descrierea alarmei va va ajuta in depanarea defectiunii. Daca luati legdtura cu Danfoss pentru service, indicati cifra si descrierea
alarmei.

NB!
n mod frecvent, AMA nereusits are drept cauzd inregistrarea incorect a datelor de pe plicuta nominald a motorului sau diferenta
prea mare dintre puterea motorului si puterea convertorului de frecventa.

Etapa 4. Configurati limita vitezei de rotatie si timpii de rampa

Par. 3-02 Referinta min.
Par. 3-03 Referintd max.

Tabel 3.4: Configurati limitele dorite pentru viteza si timpul de rampa.

Par. 4-11 Lim. inf. a vit. rot. motor. [RPM] sau par. 4-12 Lim. inf.
turatie motor [Hz]

Par. 4-13 Lim. sup. a vit. rot. motor. [RPM]sau par. 4-14 Lim. sup.
turatie motor [Hz]

Par. 3-41 Timp de demaraj rampd 1
Par. 3-42 Timp de incetinire rampd 1
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3.7 Conexiuni suplimentare

3.7.1 Controlul franei mecanice

in aplicatiile de ascensiune/descensiune, este necesari controlarea unei frane electromecanice:

. Controlati frana folosind orice iesire a releului sau iesirea digitald (borna 27 sau 29).

. Mentineti iesirea inchisd (fara tensiune) atata timp cat convertorul de frecventa nu poate ,sustine” motorul, de exemplu din cauza unei sarcini

prea mari.

. Selectati Contr.frénd el.mec. [32] din par. 5-4* pentru aplicatjile cu o frand electromecanica.
. Frana este eliberatd cand curentul de sarcind al motorului depdseste valoarea predefinita in par. 2-20 Curent de slébire frana.

D Frana este actionatd cand frecventa de iesire este mai mica decét frecventa configuratd in par. 2-21 Vit. rot activ. frand [RPMJau
par. 2-22 Frecv.activare frénd [Hz] si numai in cazul in care convertorul de frecventa executd o comanda de oprire.

in cazul in care convertorul de frecventd este in modul alarmé sau intr-o situatie de supratensiune, frana mecanici intervine imediat.

3.7.2 Conectarea motoarelor in paralel

Convertorul de frecventd poate controla numeroase motoare conectate
in paralel. Consumul total de curent al motoarelor nu trebuie sa

depdseascd curentul de iesire nominal Imn al convertorului de frecventa. “\] |[cooo
\| 20
(&0
00do
NB! >

Instalarea cu cablurile conectate in punct comun ca in

ilustratia de mai jos, se recomandd numai pentru ca-

blurile cu o lungime scurta. //

NB!

Cand motoarele sunt conectate 1in paralel, C%:;OQ?)
par. 1-29 Adaptare autom. a motorului (AMA)nu poate é’c%o LC filter
fi utilizat.

NB!

Releul electronic de protectie termica (ETR) al conver- _
torului de frecventd nu se poate utiliza ca protectie ]:[l'
pentru motor in cazul motorului individual in sistemele %fg

cu motoare conectate in paralel. Asigurati protectie o%gé)g
suplimentara pentru motor, ca de exemplu, termistoa-

re in fiecare motor sau releu termic individual (intre-

ruptoarele de circuit nu sunt adecvate pentru protec- ———
tie). T |

130BA170.10

S-ar putea sa apara probleme la pornire si la valori RPM mici dacd puterile motoarelor sunt foarte diferite, intrucdt rezistenta ohmica relativ ridicatd a
statorului in motoarele mici necesitd o tensiune mai ridicata la pornire si la RPM mici.
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3.7.3 Protectie termica motor

Releul electronic de protectie termica al convertorului de frecventd a primit acceptarile UL pentru protectia motorului individual, cand par. 1-90 Protectie
termicd motoreste setat la £TR Deconectare si par. 1-24 Curent sarcina motor este setat la curentul de sarcind nominala a motorului (consultati placuta
nominald a motorului).

De asemenea, pentru protectia termica a motorului, poate fi folosit Modulul termistor PTC MCB 112. Acest modul dispune de certificare ATEX pentru a

proteja motoarele in zonele cu risc de explozie, zona 1/21 si zona 2/22. Consultati Ghidul de proiectare pentru informatii suplimentare.

3.7.4 Conectarea unui PC la convertorul de frecventa

Pentru a controla convertorul de frecventd de la un PC, instalati MCT 10
Set-up Software.

PC-ul se conecteaza prin intermediul unui cablu USB standard (gazda/
dispozitiv) sau prin intermediul unei interfete RS485, asa cum este pre-
zentat in sectiunea Conectarea magistrald din cadrul Ghidului de progra-

mare.

NB!
Conexiunea USB este izolatd galvanic de la tensiunea

de alimentare (PELV) si de la alte borne de inaltd ten-
siune. Conexiunea USB este legata la impamantarea

130BT308
de protectie a convertorului de frecventa. Utilizati nu- ) )
mai calculatoare portabile izolate cand conectati un PC llustratia 3.21: Conexiunea USB.
la convertorul de frecventa prin conectorul USB.
3.7.5 Pachetul software FC 300 pentru PC
Stocarea datelor pe PC prin intermediul MCT 10 Set-Up Soft- Transferul de date din PC prin intermediul MCT 10 Set-Up Soft-
ware: ware:
1. Conectati la echipament un PC prin intermediul portului USB 1. Conectati la echipament un PC prin intermediul portului USB
2. Deschideti MCT 10 Set-up Software 2. Deschideti MCT 10 Set-up software
3. in sectiunea ,network” (,retea”), selectati portul USB 3. Selectati ,Open” (Deschidere) — vor fi afisate fisierele stocate
4.  Alegeti ,Copy” (,Copiere”) 4.  Deschideti fisierul corespunzdtor
5. Selectati sectiunea ,project” (,proiect”) 5. Selectati ,Write to drive” (Scriere pe convertor)
6.  Alegeti ,Paste” (,Inserare”) Toti parametrii sunt acum transferati pe convertor.

7. Selectati ,Save as” (Salvare ca)

Toti parametril sunt acum stocati. Este disponibil un manual separat pentru MCT 10 Set-up Software.
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M 4 Programarea
4 Programarea

4.1 LCP grafic si numeric

Cea mai ugoara programare a convertorului de frecventa se realizeaza prin intermediul LCP (102) grafic. La utilizarea Panoului de comanda local numeric
(LCP 101) trebuie consultat Ghidul de proiectare al convertorului de frecventa.

4.1.1 Programarea pe LCP grafic

Urmatoarele instructiuni sunt valabile pentru LCP (LCP 102) grafic:

Panoul de control cuprinde patru grupe functionale:

X . e 130BA018.13
1. Afisaj grafic cu linii de stare.
2. Taste de meniu si indicatoare luminoase — schimbarea parame- .
trilor si comutarea intre functjiile afisajului. e
3.  Taste de navigare si indicatoare luminoase (LED-uri). 43,5H7
4.  Taste de functionare si indicatoare luminoase (LED-uri).
Run OK c

Toate datele sunt afisate pe un LCP grafic afisaj, care poate indica pana
la cinci elemente ale parametrilor de exploatare in timp ce afiseaza [Sta-
tus].

Quick Main Alarm
2

Liniile de afisare:
a. Linia de stare: Mesaje de stare care afiseaza pictograme si
graficd.
b. Linia 1-2: Linii de date de operare care afigeazad date definite
sau alese de utilizator. Prin apasarea tastei [Status] poate fi

addugatd o linie suplimentara.

[ Linia de stare: Mesaje de stare care afigeaza text.

4.1.2 Programarea pe Panoul de comanda local numeric

Urmdtoarele instructiuni sunt valabile pentru LCP (LCP 101) numeric:

130BA191.10
Panoul de comanda este impartit in patru grupe functionale:
1. Afisaj numeric. S
I o |
2. Taste de meniu si indicatoare luminoase — schimbarea parame- 1 \ S I P !
~

trilor si comutarea intre functiile afisajului.

3.  Taste de navigare si indicatoare luminoase (LED-uri).

4.  Taste de functionare si indicatoare luminoase (LED-uri). 2
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4.1.3 Prima punere in functiune

Cea mai usoara metoda de punere in functiune este utilizarea butonului Quick Menu si urmarea procedurii de configurare rapida utilizand LCP 102 (cititi
tabelul de la stanga la dreapta). Exemplul se referd la aplicatiile in bucla deschisa:

Quick
Menu

Par. 0-01 Limbd

Apasati

Q2 Quick Menu

Stabilire limba

Par. 1-20 Putere motor [kW] Stabilirea puterii motorului conform pldcutei nominale

Par. 1-22 Tensiune lucru motor Stabilirea tensiunii conform placutei nominale
Par. 1-23 Frecv.motor

Stabilirea frecventei conform placutei nominale

Par. 1-24 Curent sarcind motor Stabilirea curentului conform pldcutei nominale

DR

Par. 1-25 Vit. nominald de rot. motor Stabilirea vitezei in RPM conform placutei nominale

»~~—\ Daca valoarea implicitd a bornei este Oprire iner3. inv. este po-
- < sibil sa se modifice configurarea la Fard functie. In acest caz nu
Par. 5-12 Intrare digitald bornda 27 P N
g este necesara nici o conexiune la borna 27 pentru a executa

AMA

Par. 1-29 Adaptare autom. a motorului
(AMA)

Configurati functia AMA doritd. Se recomanda activarea com-
pletd AMA

Par. 3-02 Referinta min. Stabilirea turatiei minime a arborelui motorului

Par. 3-03 Referin{d max. Stabilirea turatiei maxime a arborelui motorului

Stabilirea timpului de demaraj cu referinta la viteza motorului

Par. 3-41 Timp de demaraj rampd 1 sincron, Ns

Par. 3-42 Timp de incetinire rampa 1

et s(s/s[SleEls(SleEl

Stabilirea timpului de incetinire cu referinta la viteza motorului l
sincron, ns

stabilirea starii de referintd in care referinta trebuie sa functio-

Par. 3-13 Stare de referintd heze
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4.2 Configurare rapida

0-01 Limba

Option:

[or*
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[7]

[99]

English
Deutsch
Francais
Dansk
Spanish
Italiano
Svenska
Nederlands
Chinese
Suomi
English US
Greek
Bras.port
Slovenian
Korean
Japanese
Turkish
Trad.Chinese
Bulgarian
Srpski
Romanian
Magyar
Czech
Polski
Russian
Thai
Bahasa Indonesia

Unknown

Functia:
Defineste limba utilizatd pe afisaj. Convertorul de frecventd poate fi furnizat cu 4 pachete de limbi.

Limbile engleza si germana sunt incluse n toate pachetele. Limba engleza nu poate fi stearsd sau
modificatd.

Parte a pachetelor lingvistice 1 - 4

Parte a pachetelor lingvistice 1 - 4

Parte a Pachetului lingvistic 1
Parte a Pachetului lingvistic 1
Parte a Pachetului lingvistic 1
Parte a Pachetului lingvistic 1
Parte a Pachetului lingvistic 1
Parte a Pachetului lingvistic 1
Parte a Pachetului lingvistic 2
Parte a Pachetului lingvistic 1
Parte a Pachetului lingvistic 4
Parte a Pachetului lingvistic 4
Parte a Pachetului lingvistic 4
Parte a Pachetului lingvistic 3
Parte a Pachetului lingvistic 2
Parte a Pachetului lingvistic 2
Parte a Pachetului lingvistic 4
Parte a Pachetului lingvistic 2
Parte a Pachetului lingvistic 3
Parte a Pachetului lingvistic 3
Parte a Pachetului lingvistic 3
Parte a Pachetului lingvistic 3
Parte a Pachetului lingvistic 3
Parte a Pachetului lingvistic 4
Parte a Pachetului lingvistic 3
Parte a Pachetului lingvistic 2

Parte a Pachetului lingvistic 2
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1-20 Putere motor [kW]
Range: Functia:

Application [Application dependant]
dependent*

1-22 Tensiune lucru motor

Range: Functia:
Application [Application dependant]

dependent*

1-23 Frecv.motor

Range: Functia:
Application [20 - 1000 Hz] Frecventd min. - max. motor: 20 - 1000 Hz.
dependent* Selectati valoarea frecventei motorului de pe placuta indicatoare a motorului. Dacd este selectatd o

valoare diferita de 50 sau 60 Hz, este nevoie de adaptarea configurdrilor independente de sarcina
de la par. 1-50 Magnetiz. motorului la vit. rot. zerola par. 1-53 Frecv decal model. Pentru o utilizare
la 87 Hz cu motoare de 230/400 V, configurati datele placutei de identificare pentru 230V/50 Hz.
Adaptati par. 4-13 Lim. sup. a vit. rot, motor. [RPM] si par. 3-03 Referinta max. la aplicatia de 87
Hz.

1-24 Curent sarcina motor

Range: Functia:
Application  [Application dependant]

dependent*

NB!
Acest parametru nu poate fi ajustat in timp ce motorul functioneaza.

1-25 Vit. nominala de rot. motor

Range: Functia:
Application [100 - 60000 RPM] Introduceti valoarea vitezei nominale a motorului conform datelor de pe placuta nominala a moto-
dependent* rului. Aceste date sunt utilizate pentru calcularea compensarilor automate ale motorului.

NB!

Acest parametru nu poate fi ajustat in timp ce motorul functioneaza.
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5-12 Intrare digitala borna 27

Option: Functia:

Selectati functia din gama de intrdri digitale disponibile.

Nefunctionare [0]
Reset [1]
Oprire inert. inv. [2]
Opr.inert si reset inv [3]
Inv. oprire rapidd [4]
Franare c.c. inv. [5]
Oprire invers. [6]
Pornire [8]
Start cu com in imp [9]
Reversare [10]
Pornire revers. [11]
Activ. pornire inainte [12]
Activ pornire revers [13]
Jog [14]
Ref. predef. bit 0 [16]
Ref. predef. bit 1 [17]
Ref. predef. bit 2 [18]
Fixare ref. [19]
Fixare tur. [20]
Accelerare [21]
Decelerare [22]
Sel. conf. bit 0 [23]
Sel. conf. bit 1 [24]
Oprire [28]
Incetinire [29]
Intr. in imp. [32]
Rampa bit 0 [34]
Rampa bit 1 [35]
Defec alim retea inv. [36]
Crestere pot. dig. [55]
Micsorare pot. dig. [56]
Golire pot. dig. [57]
Reset. contor A [62]
Reset. contor B [65]
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1-29 Adaptare autom. a motorului (AMA)

Option: Functia:
Functia AMA optimizeaza performanta dinamicd a motorului prin optimizarea automatd a parame-
trilor avansati ai motorului (par. 1-30 la par. 1-35) in timp ce motorul nu se roteste.
Activati functia AMA prin apasarea tastei [Hand on] dupa selectarea [1] sau [2]. A se vedea, de
asemenea sectiunea Adaptarea automatd a motorului. Dupa o secventd normald, afisajul va indica
LApasati [OK] pentru a finaliza AMA”. Dupd apasarea tastei [OK] convertorul de frecventad este
pregatit pentru functionare.
Acest parametru nu poate fi ajustat in timp ce motorul functioneaza.

[0] * OFF (OPRIT)

[1] Activ AMA completd Realizeaza adaptarea AMA a rezistentei statorului Rs, a rezistentei rotorului Ry, reactanta de dispersie
a statorului X3, reactanta de dispersie a rotorului Xz si reactanta principala Xn.
FC 301: AMA completd nu include m3surarea Xn pentru FC 301. In schimb, valoarea Xx este stabilits
din baza de date a motorului. Par. 1-35 poate fi setat pentru a obtine performanta optima de pornire.

[2] Activare AMA redusa Realizeaza o adaptare redusa a rezistentei statorului Rs numai in sistem. Selectati aceasta optiune
dacd este utilizat un filtru LC intre convertor si motor.

Nota:

. Pentru a asigura cea mai bund adaptare a convertorului de frecventd, utilizati AMA cu motorul rece.
3 AMA nu poate fi realizatd in timpul functionarii motorului.

3 AMA nu poate fi realizata la motoarele cu magneti permanent;.

NB!
Este foarte importanta configurarea corecta a par. 1-2*, deoarece fac parte din algoritmul AMA. AMA trebuie realizatd pentru a obtine
o performanta dinamica optimd. Ar putea dura pana la 10 minute, in functie de puterea motorului.

NB!
Evitati cuplul generat din exterior in cursul AMA.

NB!
Dacéd una dintre configurdrile din par. 1-2* este modificatd, par. 1-30 pana la 1-39, parametrii avansati ai motorului se vor restabili la
setdrile implicite.

3-02 Referinta min.

Range: Functia:
Application  [Application dependant]

dependent*

3-03 Referinta max.
Range: Functia:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-41 Timp de demaraj rampa 1

Range: Functia:
Application  [Application dependant]

dependent*
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3-42 Timp de incetinire rampa 1

Range: Functia:
Application [Application dependant]

dependent*
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4.3 Parametri principali de configurare

0-02 Unit vit. rot. mot

Option: Functia:
Acest parametru nu poate fi ajustat in timp ce motorul functioneaza.
Ceea ce se afiseaza pe ecran depinde de configurdrile din par. 0-02 Unit vit. rot. mot si
par. 0-03 Config regionale. Configurdrile implicite din par. 0-02 Unit vit. rot. motsi par. 0-03 Config
regionale depind de regiunea geografica in care este furnizat convertorul de frecventa, insa pot fi
reprogramate dupa necesitatj.

NB!
Modificarea parametrului Unit vit. rot. motva reseta anumiti parametri la valoarea

initiald. Va recomandam sa selectati mai intdi unitatea de masurd a vitezei de
rotatie a motorului inainte de a modifica alti parametri.

electeaza afisarea variabilelor si parametrilor de viteza a motorului (adica, referinte, reactii si limite
0 RPM Selecteaza afi iabilelor si trilor de viteza torului (adica, referi ii si limit
in ceea ce priveste viteza de rotatie a motorului (RPM).

[1] * Hz Selecteaza afisarea variabilelor si parametrilor de vitezd a motorului (adicd, referinte, reactji si limite)
n ceea ce priveste frecventa de iesire a motorului (Hz).

0-50 Cop. LCP

Option: Functia:

[0] * Fara copiere

[1] Tot cétre LCP Copiaza toti parametrii pentru toate configurdrile din memoria convertorului de frecventa in memoria
LCP.

[2] Tot din LCP Copiaza toti parametrii pentru toate configurdrile din memoria LCP in memoria convertorului de
frecventa.

[3] Dim. indep. de LCP Se copiaza numai parametrii care nu depind de puterea motorului. Ultima selectie poate fi utilizata

pentru a programa mai multe convertoare de frecventa cu aceeasi functie fara a afecta datele mo-
torului.

[4] Fis. din MCO la LCP
[5] Fis. din LCP la MCO

Acest parametru nu poate fi ajustat in timp ce motorul functioneaza.

1-03 Caracteristici de cuplu

Option: Functia:
Selectati caracteristica de cuplu necesard.
Atat VT, cat AEO sunt tipuri de functionare care economisesc energia.

[o] * Cuplu const Puterea la arbore a motorului asigurd un cuplu constant la controlul vitezei variabile.

[1] Cuplu variabil Puterea la arbore a motorului asigura un cuplu variabil la controlul vitezei variabile. Configurati
nivelul de cuplu variabil in par. 14-40 Nive/ VT

[2] Optim. energ. autom Optimizeaza in mod automat consumul de energie, minimizand magnetizarea si frecventa prin in-
termediul par. 14-41 Magnetiz. min. OAE si par. 14-42 Frecv. min. OAE.

Acest parametru nu poate fi ajustat in timp ce motorul functioneaza.
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1-04 Mod suprasar.

Option: Functia:
[o] * Cuplu mare Permite pana la 160% peste cuplu.
[1] Cuplu normal Pentru motoare supradimensionate - permite pana la 110% peste cuplu.

Acest parametru nu poate fi ajustat in timp ce motorul functioneaza.
1-90 Protectie termica motor
Option: Functia:

Convertorul de frecventa determind temperatura motorului pentru protectia motorului in doua mo-
duri diferite:

. Printr-un senzor de termistor conectat la una din intrarile analogice sau digitale

(par. 1-93 Sursd termistor).

. Prin calcularea (ETR = Releu electronic bornd) sarcinii termice, pe baza sarcinii actuale si
a duratei. Sarcina termala calculatd este comparatd cu curentul nominal al motorului Iv,n
si frecventa nominald a motorului fw,n. Calculele estimeaza necesitatea unei sarcini mai
reduse la viteza mai redusd, din cauza unei réciri reduse asigurate de ventilatorul incorporat
n motor.

[0] ara protectie Motor supraincarcat in mod continuu, cand nu este necesara emiterea niciunui avertisment sau nicio
decuplare a convertorului de frecventd.

[1] Avertisment termist. Activeaza un avertisment atunci cand termistorul conectat sau senzorul KTY al motorului reactio-
neazad in cazul unei supraincalziri.

[2] Decuplare termist. Opreste (decupleazd) convertorul de frecventd cand termistorul conectat la motor reactioneazd in
cazul unei supraincalziri a motorului.

Valoarea de decuplare a termistorului trebuie sa fie > 3 kQ.

Pentru protectia infasurarii, integrati un termistor (senzor PTC) in motor.

[3] Avertisment ETR 1 Consultati descrierea detaliatd de mai jos
[4] Decuplare ETR 1
[5] Avertisment ETR 2
[6] Decuplare ETR 2
[7] Avertisment ETR 3
[8] Decuplare ETR 3
[9] Avertisment ETR 4
[10] Decuplare ETR 4
tai]
4000
3000
1330
550
250
\_’/
s [c]
-20°C 4 nominaal—-5°C| ¥nominaal+5°C
1THAIESA0 ¥ nominaal

Protectia motorului poate fi implementatd utilizand diferite tehnici: Senzor PTC sau KTY (Consultati, de asemenea, sectiunea Conexiunea senzorului
KTY) in infasurarile motorului, comutator termic mecanic (tipul Klixon) sau releu electronic termic (ETR).
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4 Programarea M

Utilizarea unei intrdri digitale si 24 V ca sursd de alimentare:

Exemplu: Convertorul de frecventd decupleaza dacad temperatura motorului este prea ridicatd
Configurarea parametrilor:

Configurati par. 1-90 Protectie termicd motorla Decuplare termist. [2]

Configurati par. 1-93 Sursa termistorla Intrare digitald [6]

Instructiuni
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

24V

OFF

TSUBA1S1.1U

ol +
A
B

19|27]29|32|33 37

O O[/S|GND

©)
OO0l
OO
OO

©)

©)
oJe

OO

G .

PTC / Thermistor 6.6 KO 10.8 kO R
Utilizarea unei intrari digitale si 10 V ca sursd de alimentare:
Exemplu: Convertorul de frecventa decupleaza daca temperatura motorului este prea ridicata.
Configurarea parametrilor:
Configurati par. 1-90 Protectie termicd motorla Decuplare termist. [2]
Configurati par. 1-93 Surséd termistor la Intrare digitald [6]
>
=4
+
39[42[50[53[54(55
(| | s | s | | s |
O O O O O O 130BA152.1C
IOI IOI IGP! IOI IOI IOI i
1
OFF
12[13[18[19[27]29]32[33[20[37
@) 0O|0]0|0|0|O
C ] IOI IOI s ] IOI IOI lol C ] IOI IOI
v o .
PTC / Thermistor <800 Q2 >2.7kQ :
Utilizarea unei intrdri analogice si 10 V ca sursa de alimentare:
Exemplu: Convertorul de frecventa decupleaza dacd temperatura motorului este prea ridicata.
Configurarea parametrilor:
Configurati par. 1-90 Protectie termica motorla Decuplare termist. [2]
Configurati par. 1-93 Sursa termistor |a Intrare analogicd 54 [2]
120BAIBLY
Dezactiv.
Nckiv, >
R
PTC / Termistor <30k
>4.0 kil
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Intrare Tensiune de alimentare Prag
Digitald/analogicd Volti Valori de cuplare
Digital 24V < 6,6 kQ - > 10,8 kQ
Digital 0V < 800Q - >2,7kQ
Analogic 10V <3,0kQ->3,0kQ

Asigurati-va ca tensiunea de alimentare aleasa respecta specificatiile termistorului utilizat.

Selectati Avertisment ETR 1-4 pentru a activa un avertisment pe afisaj cand motorul este supraincarcat.
Selectati Decuplare ETR 1-4 pentru a decupla convertorul de frecventa cand motorul este supraincdrcat.

Programati un semnal de avertisment prin intermediul unei intrdri digitale. Semnalul apare in cazul unui avertisment si daca convertorul de frecventa
decupleaza (avertisment termic). Functiile 1-4
ETR (Releu electronic bornad) vor calcula sarcina cand este activa configurarea in care au fost selectate. De exemplu, ETR incepe sd calculeze cand se

selecteaza configurarea 3. Pentru piata din America de Nord: in conformitate cu NEC (National Electrical Code, Codul national electric), functiile ETR
asigura o protectie la suprasarcind a motorului in clasa 20.

2000 g
H B
1000 !
600 %
B
it
300 ANCAN
<
200 N
100 S four=1%xf un
60 four=2xfyy
% four=02xT yy
30
20
. T
1
10 12 14 16 18 20 Tun
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1-93 Sursa termistor

Option: Functia:
Selectati intrarea la care trebuie conectat termistorul (senzor PTC). Optiunea de intrare analogica
[1] sau [2] nu poate fi selectatd dacd intrarea analogica este deja utilizatd ca o sursa de referintd
(selectatd in par. 3-15 Sursa referintd 1, par. 3-16 Sursa referintd 2 sau par. 3-17 Sursd referinta
3).
La utilizarea MCB112, alegerea [0] Niciuna trebuie sa fie selectata intotdeauna.

[0] * Nici una
[1] Intrare analog. 53
[2] Intrare analog. 54
[3] Intr. digit. 18
[4] Intr. digit. 19
[5] Intr. digit. 32
[61 Intr. digit. 33
NB!

Acest parametru nu poate fi reglat in timp ce motorul functioneaza.

NB!
Intrarea digitald trebuie setatd la [0] PVP - Activ la 24 V'in par. 5-00.
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2-10 Functie frana

Option: Functia:
[0] * Dezactiv. Nu este instalat niciun rezistor de franare.
[1] Rezist. franare Un rezistor de franare este incorporat in sistem pentru disiparea sub forma calorica a energiei de

franare in surplus. Conectarea unui rezistor de franare permite o tensiune mai ridicatd a circuitului
intermediar in timpul frandrii (operatiune de generare). Functia rezistorului de franare este activa
numai in cazul convertoarelor de frecventa echipate cu frand electrodinamica integrala.

[2] Frand c.a. Este selectat pentru a imbunatati franarea fard a utiliza un rezistor de franare. Acest parametru
controleazd supramagnetizarea motorului la functionarea cu un generator de sarcina. Aceasta func-
tie poate imbunatdti functia OVC. Cresterea pierderilor electrice in cadrul motorului permite ca
functia OVC sa creasca cuplul de franare fara a depasi limita de supratensiune. Retineti ca frana c.a.

nu este la fel de eficientd ca franarea electrodinamica cu rezistor.
Frana c.a. este pentru modurile VWC* si flux atat in bucld deschisa, cat si inchisa.

2-11 Rez. franare (ohm)

Range: Functia:
Application  [Application dependant]

dependent*

2-12 Limita putere frana (kW)

Range: Functia:
Application [Application dependant]

dependent*

Pentru unitdti de 200-240 V: 3902 X timp functionare

rezistor — R x 120

Pentru unititi de 380-480 V 7782 % timp functionare
Prezistor = R x 120

Pentru unitdti de 380-500 V 81 02 X timp functionare
Prezistor = R x 120

Pentru unititi de 575-600 V 9432 % timp functionare
Prezistor = R x 120

Parametrul este activ numai pentru convertoarele de frecventa dotate cu o frana electrodinamicd integrald.

2-13 Monit. puterii franei
Option: Functia:

Parametrul este activ numai pentru convertoarele de frecventa dotate cu frana dinamica integrala.

Acest parametru permite monitorizarea puterii spre rezistorul de franare. Puterea este calculatd pe
baza rezistentei (par. 2-11 Rez. frdnare (ohm)), a tensiunii circuitului intermediar si a timpului de
functionare a rezistorului.

[0] * Dezactiv. Nu este necesara monitorizarea puterii de franare.

[1] Avertisment Activeaza un avertisment pe afisaj cand puterea transmisa in curs de 120 sec. depaseste 100% din
limita de monitorizare (par. 2-12 Limitd putere frdnd (kW) ).
Avertismentul dispare cand puterea transmisa scade sub 80% din limita de monitorizare.

[2] Decuplare Decupleaza convertorul de frecventa si afiseaza o alarma cand puterea calculatd depdseste 100%
din limita de monitorizare.

[3] Avertis. si decup. Activeazd ambele elemente mentionate mai sus, inclusiv avertismentul, decuplarea si alarma.
Dacda monitorizarea puterii este configurata la Dezactiv. [0] sau Avertisment[1], functia de fréanare rémane activa, chiar daca limita de monitorizare este

depdsita. Acest fapt poate conduce la suprasarcina termica a rezistorului. De asemenea, este posibild generarea unui avertisment prin intermediul unui
releu digital sau al unei iesiri digitale. Precizia masurdrii pentru monitorizarea puterii depinde de precizia rezistentei rezistorului (peste £ 20%).
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2-15 Verif. frana

Option: Functia:
Selectati tipul testului si functia de monitorizare pentru a verifica conexiunea la rezistorul de franare
sau daca existd un rezistor de franare si pentru a afisa apoi un avertisment sau o alarma in cazul
unei defectiuni.

NB!

Functia de deconectare a rezistorului de franare este testata in timpul pornirii. Cu
toate acestea, testarea franei IGBT este efectuatd cand nu are loc nicio franare.
Un avertisment sau o decuplare deconecteaza functia de franare.

Secventa de testare este urmatoarea:

1.  Amplitudinea de ondulatie a circuitului intermediar este masurata pentru 300 ms fara fra-
nare.

2.  Amplitudinea de ondulatie a circuitului intermediar este masurata pentru 300 ms cu frana
neactivata.

3.  Dacd amplitudinea de ondulatie a circuitului intermediar in timpul franarii este mai scazutd
decat amplitudinea de ondulatie a circuitului intermediar inainte de franare + 1 %: Verifi-
carea franei nu a reusit si a fost emisd o alarma sau un avertisment.

4.  Daca amplitudinea de ondulatie a circuitului intermediar in timpul franarii este mai ridicata
decat amplitudinea de ondulatie a circuitului intermediar inainte de franare + 1 %: Verifi-
carea frdnei este in reguia.

[o] * Dezactiv. Monitorizeaza rezistorul de franare si frana IGBT pentru un scurtcircuit in timpul functionarii. Dacd
are loc un scurtcircuit, este afisat avertismentul 25.

[1] Avertisment Monitorizeaza rezistorul de franare si frana IGBT pentru un scurtcircuit si efectueaza un test pentru
deconectarea rezistorului de franare in timpul pornirii.

[2] Decuplare Monitorizeaza aparitia unui scurtcircuit, unei deconectari a rezistorului de franare sau unui scurtcir-
cuit al franei IGBT. Daca are loc o defectiune, convertorul de frecventd decupleaza si afiseaza o
alarma (blocare decuplare).

[3] Oprire si decuplare Monitorizeaza aparitia unui scurtcircuit, unei deconectari a rezistorului de franare sau unui scurtcir-
cuit al franei IGBT. Dacad are loc o defectiune, convertorul de frecventa incetineste pana la rotirea
din inertie si apoi decupleaza. Este afisatd o alarmd de deconectare a blocarii (de exemplu, aver-
tismentul 25, 27 sau 28).

[4] Frand c.a. Monitorizeaza aparitia unui scurtcircuit, unei deconectari a rezistorului de franare sau unui scurtcir-
cuit al franei IGBT. Daca are loc o defectiune, convertorul de frecventd efectueaza controlul rampei
de decelerare. Aceastd optiune este disponibila numai pentru FC 302.

[5] Trip Lock

NB!
Eliminati o alarma declansata in legatura cu Dezactiv [0] si Avertisment [1] prin repornirea retelei de alimentare. Defectiunea trebuie
remediatd mai intdi. Pentru Dezactiv[0] sau Avertisment[1], convertorul de frecventd continua sa functioneze chiar daca este localizatd

o defectiune.

Parametrul este activ numai pentru convertoarele de frecventd dotate cu frand electrodinamica integrala.
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4.3.1 2-2* Frana mecanica

Parametrii pentru controlarea functiondrii unei frane electro-magnetice (mecanice), necesara in mod tipic pentru aplicatiile de ridicare.

Pentru controlarea unei frine mecanice, este necesara o iesire releu (releu 01 sau releu 02) sau o iesire digitald programaté (borna 27 sau 29). in mod
normal, aceasta iesire trebuie inchisa pe perioadele in care convertorul de frecventa nu poate ,mentine” motorul, de exemplu, din cauza unei sarcini prea
mari. In par. 5-40 Functie Releu, par. 5-30 Iesire digit. bornd 27 sau par. 5-31 lesire digit. bornd 29, selectati Contr.frdnd el.mec. [32] pentru aplicatiile
cu frana electromagneticd. Atunci cand este selectat Contr.frdnd el.mec. [32], releul franei mecanice ramane inchis de la pornire pand cand curentul de
iesire depaseste nivelul selectat in par. 2-20 Curent de slabire frand. Pe timpul opririi, frina mecanica se activeaza cand viteza ajunge sub nivelul precizat
in par. 2-21 Vit. rot. activ. frénd [RPM]. In cazul in care convertorul de frecventd intré in starea de alarm& sau intr-o situatie de supracurent sau supra-

tensiune, frana mecanica intervine imediat. La fel se intdmpla si in cazul opririi de siguranta.

NB!
Functiile modului Protectie si Intrziere decuplare (par. 14-25 Intérz. de decuplare la lim. de cuplu si par. 14-26 Intérz decupl la def
invert) pot intarzia activarea franei mecanice intr-o conditie de alarmd. Aceste functii trebuie sa fie dezactivate pentru aplicatiile de

ridicare.
A 130BA074.12

Start 1=0n

term.18 0=off

Par 1-71
Start delay time | Par 2-21
Activate brake

Shaft speed speed

- ~Par 1-74

i Start speed

Output current I 1

Pre-magnetizing /J
current or N — A
DC hold current
Par 2-20
Par 1-76 Start current/ Release brake current
Par 2-23 Par 2-00 DC hold current

Brake delay time

Reaction time EMK brake

on |
Relay 01 /
off
Mechanical brake l
locked
Mechanical brake
free >

-
Time

2-20 Curent de slabire frana
Range: Functia:

Application  [Application dependant]
dependent*

2-21 Vit. rot. activ. frana [RPM]

Range: Functia:
Application [0 - 30000 RPM] Configurati viteza motorului pentru activarea franei mecanice, cand exista o conditie de oprire. Li-
dependent* mita superioara de vitezd se specifica in par. 4-53 Avertism. vit. rot. ridicata.

2-22 Frecv.activare frana [Hz]
Range: Functia:

Application  [Application dependant]
dependent*
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2-23 Intarz. activ. frani

Range:
0.0 s*

[0.0-5.0s]

Functia:

Introduceti timpul de intarziere pentru franare a rotirii din inertie dupa timpul de incetinire. Arborele
este mentinut la viteza zero cu un cuplu de tinere complet. Asigurati-va ca frana mecanica a blocat
sarcina inainte ca motorul s3 intre in rotire din inertie. Consultati sectiunea Controlul frénei meca-
nice din Ghidul de proiectare .

2-24 Stop Delay
Range:
0.0 s*

Range:
0.20 s*

[0.0-5.05]

[0.00 - 5.00 s]

2-26 Torque Ref

2-25 Brake Release Time

Functia:
Configurati intervalul de timp din momentul in care motorul este oprit, pana la inchiderea franei.
Acest parametru face parte din functia de oprire.

Functia:
Aceasta valoare defineste timpul necesar pentru deschiderea franei mecanice. Acest parametru tre-
buie sd actioneze ca un timp expirat cand este activata reactia de franare.

Range:
0.00 %*

[Application dependant]

Functia:

Valoarea defineste cuplul aplicat fata de frana mecanica inchisd, inainte de eliberare

2-27 Torque Ramp Time

Range: Functia:
0.2 s* [0.0 - 5.0 s] Valoarea defineste durata rampei de cuplu cu directia spre dreapta.
2-28 Gain Boost Factor
Range: Functia:
1.00% [1.00 - 4.00 ] Activ numai in bucla inchis3 a fluxului. Functia asigurd o trecere fara probleme de la modul de control
de cuplu la modul de reglare a vitezei cand motorul preia sarcina de la frana.
I 2
Motor /
Speed Premag Torque Ramp | Brake | Ramp 1 up Ramp 1 down | Stp Activate
I Time Release p. 3-41 p. 3-42 Delay Brake
| p.2-27 I Time | I p.224 | Delay
| | p.225 | | | p.223
Torque Ref. 2-26 —» —_—————— ———— i — e ——
| | | |
| | | |
Torque ‘ ‘ | |
ref. | ‘ 1 } |
|
Relay | } } |
Gain Boost Factor . | |
Gain P 2-%8 | |
Boost T T T
| | |
Mech. | | |
Brake T T |
1 2 1 3|
Ilustratia 4.1: Secventa de eliberare a franei pentru controlul franei mecanice la ridicare
1) Intérz. activ. fréné: Convertorul de frecventd porneste din nou din pozitia de frénd mecanicd actionats.
1) Oprire intdrziere: Cand intervalul de timp dintre pornirile succesive este mai scurt decat configurarea din par. 2-24 Stop Delay, convertorul
de frecventa porneste fara a aplica frana mecanica (de exemplu, prin reversare).
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3-10 Ref. prescrisa

Sirul [8]

Interval: 0-7

Range: Functia:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Introduceti pana la opt referinte predefinite diferite (0-7) in acest parametru, utilizand programarea

in sir. Referinta predefinita este prezentata ca un procentaj cu valoarea Refwax (par. 3-03 Referintd
max.).Daca este programata o Refwy diferitd de 0 (par. 3-02 Referintd min.), referinta predefinitd
este calculatd ca un procentaj al gamei complete de referinte, adicd pe baza diferentei dintre
Refwax si Refwvin. Dupd aceasta, valoarea este addugata la Refwiv. La utilizarea referintelor predefi-
nite, selectati Ref. predef. bit 0/ 1 / 2 [16], [17] sau [18] pentru intrdrile digitale corespunzdtoare
din grupul de parametri 5-1*.

T5UBA149.10

12 (+24V)

Preset 76543210

¢—— —10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]

¢—— —11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]

L — 11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]

Prescris. ref. bit
Ref. predef. 0
Ref. predef. 1
Ref. predef. 2
Ref. predef. 3
Ref. predef. 4
Ref. predef. 5
Ref. predef. 6
Ref. predef. 7

3-11 Vit. rot. Jog [Hz]

Range: Functia:

= = = 2 O O O O|N
= = O O B B O O K
= O = O » O = O O

Application [Application dependant]
dependent*
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3-15 Resursa referinta 1

Option: Functia:
Selectati intrarea de referinta utilizatd pentru primul semnal de referintd. par. 3-15 Resursa referintd
1, par. 3-16 Resursd referintd 2 si par. 3-17 Resursa referinta 3 definesc pana la trei semnale de
referinta diferite. Suma acestor semnale de referinta defineste referinta actuala.

[0] Fara functie

[1] * Intrare analog. 53

[2] Intrare analog. 54

[71 Intrare frec. 29

[8] Intrare frec. 33

[11] Referinta locala

[20] Potentiom. digit.

[21] Intrare anal. X30/11 (Modul optiune I/O uz general)
[22] Intrare anal. X30/12 (Modul optiune I/O uz general)

3-16 Resursa referinta 2
Option: Functia:

Selectati intrarea de referinta utilizatd pentru al doilea semnal de referintd. par. 3-15 Resursd refe-

rintd 1, par. 3-16 Resursa referintd 2 si par. 3-17 Resursa referinta 3 definesc pana la trei semnale
de referinta diferite. Suma acestor semnale de referinta defineste referinta actuala.

[0] Fara functie

[1] Intrare analog. 53
[2] Intrare analog. 54
[71 Intrare frec. 29
[8] Intrare frec. 33
[11] Referinta locala

[20] * Potentiom. digit.
[21] Intrare anal. X30/11
[22] Intrare anal. X30/12

3-17 Resursa referinta 3
Option: Functia:

Selectati intrarea de referintd utilizatd pentru al treilea semnal de referintd. par. 3-15 Resursa re-

ferin{d 1, par. 3-16 Resursa referinta 2 si par. 3-17 Resursa referinta 3 definesc pana la trei semnale
de referinta diferite. Suma acestor semnale de referinta defineste referinta actuala.

[0] Fara functie

[1] Intrare analog. 53
[2] Intrare analog. 54
[71 Intrare frec. 29

[8] Intrare frec. 33

[11] * Referintd locald
[20] Potentiom. digit.
[21] Intrare anal. X30/11
[22] Intrare anal. X30/12

62 MG.33.AE.46 - VLT® este marca comerciald inregistratd Danfoss



Instructiuni
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 M 4 Programarea

5-00 Mod digital I/0

Option: Functia:
Intrérile digitale si iegirile digitale programate sunt preprogramabile pentru functionare in sistemele
PNP sau NPN.

[o] * PNP Actiune la impulsuri pozitive directionale (¢). Sistemele PNP sunt reduse la GND.

[1] NPN Actiune la impulsuri negative directionale (). Sistemele PNP sunt crescute la + 24 V, la nivelul intern

al convertorului de frecventa.

NB!
Dupa modificarea parametrului, acesta trebuie sa fie activat prin efectuarea unui ciclu de alimentare.

Acest parametru nu poate fi ajustat in timp ce motorul functioneaza.

5-01 Mod borna 27

Option: Functia:
[0] * Intrare Defineste borna 27 ca o intrare digitald.
[1] Iesire Defineste borna 27 ca o iesire digitala.

Retineti cd acest parametru nu poate fi reglat in timp ce motorul functioneaza.

5-02 Mod borna 29

Option: Functia:
[0] * Intrare Defineste borna 29 ca intrare digitald.
[1] Iesire Defineste borna 29 ca iesire digitala.

Acest parametru este disponibil doar pentru FC 302.
Acest parametru nu poate fi ajustat in timp ce motorul functioneaza.
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4.3.2 5-1* Intrari digitale

Parametri pentru configurarea functiilor de intrare ale bornelor de intrare.
Intrdrile digitale sunt utilizate pentru a selecta diferite functii in convertorul de frecventa. Toate intrarile digitale pot fi configurate pentru urmatoarele

functii:
Functie intrare digit. Selectare Borna
Nefunctionare [0] Toate *bornele 32, 33
Resetare [1] Toate
Oprire inert. inv. [2] Toate *bornd 27
Opr.inert si reset inv [3] Toate
Inv. oprire rapida [4] Toate
Franare c.c. inv. [5] Toate
Oprire invers. [6] Toate
Pornire [8] Toate *borna 18
Start cu com in imp [9] Toate
Reversare [10] Toate *borna 19
Pornire revers. [11] Toate
Activ. pornire Tnainte [12] Toate
Activ pornire revers [13] Toate
Jog [14] Toate *borna 29
Ref. predef., pornit [15] Toate
Prescris. ref. bit 0 [16] Toate
Prescris. ref. bit 1 [17] Toate
Prescris. ref. bit 2 [18] Toate
Fixare ref. [19] Toate
Fixare ies. [20] Toate
Accelerare [21] Toate
Decelerare [22] Toate
Sel. conf. bit 0 [23] Toate
Sel. conf. bit 1 [24] Toate
Oprire prec. invers. [26] 18, 19
Start precis, oprire [27] 18, 19
Opritor [28] Toate
Incetinire [29] Toate
Intrare contor [30] 29, 33
Intr. in imp. [32] 29, 33
Rampa bit 0 [34] Toate
Rampa bit 1 [35] Toate
Defec alim retea inv. [36] Toate
Start prec com in im [40] 18, 19
Oprire precisa com n imp [41] 18, 19
Crestere pot. dig. [55] Toate
Micsorare pot. dig. [56] Toate
Golire pot. dig. [57] Toate
Contor A (sus) [60] 29, 33
Contor A (jos) [61] 29, 33
Reset. contor A [62] Toate
Contor B (sus) [63] 29, 33
Contor B (jos) [64] 29, 33
Reset. contor B [65] Toate
Reactie frana el. mec. [70] Toate
Inv. react. frand mec. [71] Toate
Activ. PID [74]
Specific MCO [75]
PTC Card 1 [80] Toate

Bornele standard pentru FC 300 sunt 18, 19, 27, 29, 32 si 33. Bornele MCB 101 sunt X30/2, X30/3 si X30/4.
Borna 29 functioneaza ca iesire numai pentru FC 302.

Functiile care tin de o singurd intrare digitald sunt specificate in parametrul asociat.

Toate intrdrile digitale pot fi programate pentru urmatoarele functii:

[0] Nefunctionare Nicio reactie la semnalele transmise cdtre borna.

[1] Resetare Reseteazs convertorul de frecventd dup& o DECONECTARE/ALARMA. Nu toate alarmele pot fi re-
setate.

[2] Oprire inert. inv. (Intrare digitala implicita 27): Oprire cu rotire prin inertie, intrare inversatd (NC). Convertorul de

frecventa lasa motorul in modul liber. Logic 0 => oprire cu rotire prin inertie.

[3] Opr.inert si reset inv Resetare si oprire cu rotire prin inertie Intrare inversatd (NC). Lasd motorul in modul liber si rese-
teaza convertorul de frecventa. Logic 0 => oprire cu rotire prin inertie si resetare.
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[4] Inv. oprire rapida Intrare inversata (NC). Genereaza o oprire, conform timpului de rampa pentru oprirea rapida setat
in par. 3-81 7imp de rampa oprire rapids. Cand motorul se opreste, arborele este in modul liber.
Logic ,,0” => Oprire rapida.

[5] Franare c.c. inv. Intrare inversata pentru franarea c.c. (NC). Opreste motorul alimentandu-I cu un curent c.c. pentru
0 anumitd perioada de timp. Consultati par. 2-01 Curent frénare c.c. pana la par. 2-03 Vit. rot. cupl.
frénd c.c. [RPM]. Functia este activé numai cand valoarea din par. 2-02 7imp frénare c.c. este diferitd
de 0. Logic 0 => Franare c.c.

[6] Oprire invers. Functia Oprire inversatd. Genereaza o functie de oprire atunci cand borna selectata trece de la nivelul
logic ,1” la nivelul logic ,0”. Oprirea este efectuatd conform timpului de rampa selectat
(par. 3-42 Timp de incetinire rampd 1, par. 3-52 Timp de incetinire rampda 2, par. 3-62 Timp de
incetinire rampd 3, par. 3-72 Timp de incetinire rampa 4).

NB!
Cand convertorul de frecventd atinge limita de cuplu si primeste o comanda de

oprire, este posibil sd nu se opreasca singur. Pentru a va asigura cd acesta se
opreste, configurati o iesire digitala pentru Lim. de cuplu, oprire [27] si conectati
aceasta iesire digitala la o intrare digitald configurata ca rotire prin inertie.

[8] Pornire (Intrare digitald implicitd 18): Selectati Pornire pentru o comandd de pornire/oprire. Logic ,1" =
pornire, logic ,,0” = oprire.

[9] Start cu com in imp Motorul porneste daca este aplicat un impuls timp de 2 min. Motorul se opreste la activarea functiei
Oprire inversata.

[10] Reversare (Intrare digitala implicita 19). Modificati directia de rotatie a arborelui motorului. Selectati Logic ,1”
pentru a reversa. Semnalul de reversare modificd doar directia de rotatie. El nu activeaza functia
de pornire. Selectati ambele directii in par. 4-10 Directie de rot, motor. Functia nu este activa la
functionarea in bucla inchisa.

[11] Pornire revers. Se utilizeaza pentru pornire/oprire si pentru reversare pe acelasi conductor. Semnalele la pornire
nu sunt permise in acelasi timp.

[12] Activ. pornire inainte Dezactiveaza miscarea spre stanga si permite directia spre dreapta.
[13] Activ pornire revers Dezactiveaza miscarea spre dreapta si permite directia spre stanga.
[14] Jog (Intrare digitald implicitd 29): Utilizati intrarea pentru a activa viteza de jog. Consultati

par. 3-11 Vit. rot. Jog [Hz].

[15] Ref. predef., pornit Comutd intre referinta externa si referinta predefinitd. Se presupune cd Extern/Predef[1] a fost
selectat in par. 3-04 Functie de referintd. Logic ,,0” = referintd externa activd; logic ,1” = una dintre
cele opt referinte predefinite este activa.

[16] Prescris. ref. bit 0 Ref. predef. bit 0, 1 si 2 permite alegerea uneia dintre cele opt referinte predefinite conform tabelului
de mai jos.

[17] Prescris. ref. bit 1 La fel ca Ref. predef bit 0 [16].

[18] Prescris. ref. bit 2 La fel ca Ref. predef bit 0 [16].

Prescris. ref. bit 2 1 0

Ref. predef. 0 0 0 0

Ref. predef. 1 0 0 1

Ref. predef. 2 0 1 0

Ref. predef. 3 0 1 1

Ref. predef. 4 1 0 0

Ref. predef. 5 1 0 1

Ref. predef. 6 1 1 0

Ref. predef. 7 1 1 1

[19] Fixare ref. Blocheaza referinta reald, care este acum punctul de activare/conditie pentru Accelerare si Decele-

rare care se va utiliza. Daca se utilizeaza Accelerare/Decelerare, modificarea de viteza respectd
intotdeauna rampa 2 (par. 3-51 7imp de demaraj rampa 2 si par. 3-52 Timp de incetinire rampad
2) in intervalul 0 - par. 3-03 Referin{a max..
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[20] Fixare tur. Blocheaza frecventa reala a motorului (Hz), care este acum punctul de activare/conditie pentru
Accelerare si Decelerare care se va utiliza. Daca se utilizeaza Accelerare/Decelerare, modificarea de
vitezd respectd intotdeauna rampa 2 (par. 3-51 7imp de demaraj rampd 2 si par. 3-52 Timp de
incetinire rampd 2) in intervalul 0 - par. 1-23 Frecv.motor.

NB!

Daca functia Fixare ies. este activa, convertorul de frecventa nu poate fi oprit prin
intermediul unui semnal scdzut ,start [8]". Opriti convertorul de frecventd cu
ajutorul unei borne programate pentru Oprire inert. inv. [2] sau Opr.inert si reset

inv.

[21] Accelerare Selectati Accelerare si Decelerare daca doriti sd controlati digital viteza de accelerare/decelerare
(potentiometru motor). Activati aceastd functie selecténd fie Fixare ref., fie Fixare ies. Cand Acce-
lerarea/Decelerarea este activatd pentru mai putin de 400 msec., referinta rezultanta va creste/

descreste cu 0,1 %. Cand Accelerarea/Decelerarea este activata pentru mai mult de 400 msec.,
referinta rezultantd va respecta setarea din parametrul de accelerare/decelerare 3-x1/ 3-x2.

Oprire Opritor
Vitezd nemodificatd 0 0
Redusd cu % 1 0
Crescutd cu % 0 1
Redusd cu % 1 1
[22] Decelerare La fel ca si Accelerare [21].
[23] Sel. conf. bit 0 Selectati Sel. conf. bit 0 sau Sel. conf. bit 1 pentru a selecta una dintre cele patru configurdri.

Configurati par. 0-10 Conf. activala Conf. mult.
[24] Sel. conf. bit 1 (Intrare digitald implicitd 32): La fel ca si Sel. conf. bit 0 [23].
[26] Oprire prec. invers. Prelungeste semnalul de oprire pentru a duce la o oprire precisd, indiferent de viteza.
Emite un semnal de oprire inversata cand functia de oprire precisa este activata in par. 1-83 Funcfie
oprire precisa.
Functia de oprire precisa inversatd este disponibila pentru bornele 18 sau 19.

[27] Start precis, oprire Utilizati functia daca se selecteaza Oprire prec. rampa [0] in par 1-83.
Speed 130BA220.10
[rpm,Hz]
A
Max Speed
P4-13
Actual motor
shaft speed Compensated
ramp slope
Start signal ‘ Time
Term 18[8]
(P 5-10)
Precise Stop
Term 19 [26]
(P 5-11)
[28] Opritor Mdreste valoarea de referintd cu procentajul (relativ) configurat in par. 3-12 Val. de oprire/inceti-
nire.
[29] Incetinire Reduce valoarea de referinta cu procentajul (relativ) configurat in par. 3-12 Val, de oprire/incetini-
re.
[30] Intrare contor Functia de oprire precisa din par. 1-83 Functie oprire precisd functioneaza ca Oprire contor sau ca

oprire a contorului compensata de viteza cu sau fara resetare. Valoarea contorului trebuie configu-

ratd in par. 1-84 Val. contor oprire precisé.

[32] Intr. in imp. Utilizati secventa de impusuri fie ca referintg, fie ca reactie. Scalarea se efectueaza in grupul de par.
SR,

[34] Rampa bit 0 Permite alegerea uneia dintre cele 4 rampe disponibile, conform tabelului de mai jos.

[35] Rampa bit 1 La fel ca Rampa bit 0.
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Rampa predefinita bit 1 0

Rampa 1 0 0

Rampd 2 0 1

Rampa 3 1 0

Rampd 4 1 1

[36] Defec alim retea inv. Activeaza par. 14-10 Defec. alim. de la retea. Inversarea Def. alim retea este activa in situatia Logic
407,

[41] Oprire prec invers com in im Trimite un semnal de oprire prin comanda prin impuls daca functia de oprire precisa este activata
in par. 1-83 Functie oprire precisd. Functia Oprire prec invers com in im este disponibila pentru
bornele 18 sau 19.

[55] Cregtere pot. dig. Semnal INCREASE (CRESTERE) pentru functia Potentiom. digit. descrisa in grupul de par. 3-9*

[56] Micsorare pot. dig. Semnal DECREASE (MICSORARE) pentru functia Potentiom. digit. descrisa in grupul de par. 3-9*

[57] Golire pot. dig. Sterge referinta Potentiom. digit. descrisa in grupul de par. 3-9%

[60] Contor A (Numai borna 29 sau 33) Intrare pentru contorizarea incrementald in contorul SLC.

[61] Contor A (Numai borna 29 sau 33) Intrare pentru contorizarea decrementald in contorul SLC.

[62] Reset. contor A Intrare pentru resetarea contorului A.

[63] Contor B (Numai borna 29 sau 33) Intrare pentru contorizarea incrementala in contorul SLC.

[64] Contor B (Numai borna 29 sau 33) Intrare pentru contorizarea decrementald in contorul SLC.

[65] Reset. contor B Intrare pentru resetarea contorului B.

[70] Inv. frana mec. Reactie a franei pentru aplicatiile de ridicare

[71] Inv. react. frana mec. Reactie a franei inversata pentru aplicatiile de ridicare

[74] Activ. PID

[75] Specific MCO

[80] PTC Card 1 Toate intrdrile digitale pot fi configurate la PTC Card 1 [80]. Totusi, numai Intrarea digitald trebuie

configuratd la aceastd alegere.

4.3.3 5-3* Iesiri digitale

Parametri pentru configurarea functiilor de iesire ale bornelor de iegire. Cele doud iesiri digitale semiconductoare sunt comune pentru bornele 27 si 29.
Setati functia I/O pentru borna 27 in par. 5-01 Mod borné 27 si setati functia I/O pentru borna 29 in par. 5-02 Mod borna 29. Acesti parametri nu pot fi
modificati in timp ce motorul functioneaza.

[0] Nefunctionare Valoare implicita pentru toate intrarile digitale si iesirile releu
[1] Control preg. Panoul de comanda primegste tensiune de alimentare.
[2] Conv. preg. Convertorul de frecventa este pregatit pentru a functiona si aplicd un semnal de alimentare asupra

panoului de comanda.
[3] Conv. preg. / telecom. Convertorul de frecventd este pregdtit pentru a functiona si este in modul Auto on.

[4] Activ. / fara avertism. Pregatit pentru a functiona. Nu este data nicio comanda de pornire/oprire (pornire/dezactivare). Nu
exista avertismente.

[5] VLT in functiune Motorul functioneaza.

[6] Funct. / fara avertism. Viteza la iesire este mai ridicata decat viteza configurata in par. 1-81 Vit.min.de rot. la func pt. oprire
[RPM]. Motorul functioneaza si nu exista avertismente.

[7] Op in gama/fard alar Motorul functioneaza in limitele programate de curent de sarcind si vitezd configurate in
par. 4-50 Avertisment curent scazut pana la par. 4-53 Avertism. vit. rot. ridicatd. Nu exista avertis-

mente.
[8] Func la ref/fara aver Motorul functioneaza la viteza de referinta.
[9] Alarma O alarma activeaza iesirea. Nu exista avertismente.
[10] Alarmad sau avertism. O alarma sau un avertisment activeaza iesirea.
[11] La lim. de cuplu A fost depasita limita de cuplu configurata in par. 4-16 Limitd de cuplu, mod motor sau par. 1-17.
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[12] Crt. afara dom.adm. Curentul de sarcind al motorului este n afara limitelor configurate in par. 4-18 Limit. curent.

[13] Sub lim. curent, scdzut Curentul de sarcind al motorului este mai redus decat valoarea configurata in par. 4-50 Avertisment
curent scazut.

[14] Peste lim. curent, ridicat Curentul de sarcind al motorului este mai ridicat decat valoarea configurata in par. 4-51 Avertisment
curent ridicat.

[15] in afara limitelor Frecventa de iesire este in afara gamei de frecvente configuratd in par. 4-50 Avertisment curent
scazut si par. 4-51 Avertisment curent ridicat.

[16] Sub lim. vit. rot., scdzut Viteza la iesire este mai redusa decét valoarea configurata in par. 4-52 Avertism. vit, rot. scazutd.

[17] Peste lim. vit. rot., ridicat Viteza la iesire este mai ridicatd decat valoarea configurata in par. 4-53 Avertism. vit. rot. ridicata.

[18] Rea in afar dom adm Reactia este in afara limitei configurate in par. 4-56 Avertism react scazutd si par. 4-57 Avertism
react ridicata.

[19] Sub lim. react, scaz. Reactia este sub limita configuratd in par. 4-56 Avertism react scazuta.

[20] Peste lim. react, rid. Reactia este peste limita configuratd in par. 4-57 Avertism react ridicata.

[21] Avert. temper. Avertismentul privind temperatura se activeaza cand temperatura depdseste limita pentru motor,
convertorul de frecventd, rezistorul de franare sau termistor.

[22] Preg. fard aver.term. Convertorul de frecventa este pregatit pentru functionare si nu exista niciun avertisment de supra-
temperatura.

[23] Tel.preg.farad av.term Convertorul de frecventa este acum pregdtit pentru functionare si este in modul Auto On. Nu exista
niciun avertisment de supratemperatura.

[24] Preg., tensiune OK Convertorul de frecventd este pregatit pentru a functiona si tensiunea retelei este in limitele de
tensiune specificate (consultati sectiunea Specificatii generale).

[25] fnapoi Reversare. Logic,1” cand rotatia motorului este spre dreapta. Logic ,0” cand rotatia motorului este
spre sténga. Daca nu are loc rotatia motorului, iesirea va respecta referinta.

[26] Bus OK Comunicatie activa (fara timp expirat) prin intermediul portului serial pentru comunicatji.

[27] Lim. de cuplu; oprire Utilizati aceasta functie la efectuarea unei opriri cu rotire prin inertie in conditii de limita de cuplu.
in cazul in care convertorul de frecvents a primit un semnal de oprire si este la limita de cuplu,
semnalul este Logic ,,0".

[28] Frand, fara avertism. Frana este activa si nu existd niciun avertisment.

[29] Frand preg., fara defec. Frana este pregdtitd pentru functionare si nu existd defectiuni.

[30] Defec. frana (IGBT) Iesirea este Logic ,1” cand frana IGBT este scurtcircuitatd. Utilizati aceasta functie pentru a proteja
convertorul de frecventa daca are loc o defectiune la modulele de frana. Utilizati iesire/releu pentru
a intrerupe tensiunea principala de la convertorul de frecventd.

[31] Releu 123 Releul este activat dacd se selecteaza Cuvant control [0] in grupul de parametri 8-**,

[32] Contr.frana el.mec. Permite controlul unei frane mecanice externe, consultati descrierea din cadrul sectiunii Controlul
frénei mecanice si grupul de parametri 2-2*

[33] Oprire de siguranta activata (numai Indica faptul ca oprirea de siguranta de la borna 37 a fost activata.

pentru FC 302)

[40] in afara dom ref

[41] Sub referintd, scdzut

[42] Peste referintd, ridic

[45] Contr. Bus Controleaza iesirea prin bus. Starea de iesire este configurata in par. 5-90 Contr. Bus dig. si Contr.
Bus rel.. Starea de iesire este retinuta in cazul unei erori de magistrald timp expirat.

[46] Contr Bus 1 daca TO Controleaza iesirea prin bus. Starea de iesire este configurata in par. 5-90 Contr. Bus dig. si Contr.
Bus rel... In cazul unei erori de magistrald timp expirat, starea de iesire este configurat3 la o valoare
ridicata (Pornita).

[47] Contr Bus 0 dacd TO Controleaza iesirea prin bus. Starea de iesire este configurata in par. 5-90 Contr. Bus dig. si Contr.
Bus rel.. In cazul unei erori de magistrald timp expirat, starea de iegire este configuratd la o valoare
redusa (Opritd).

[51] Controlat MCO

[55] Ies. in imp.
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[60] Comparator 0 Consultati grupul de parametri 13-1*. In cazul in care Comparatorul 0 este evaluat ca TRUE
(ADEVARAT), iesirea va creste. In caz contrar, aceasta va fi redusa.

[61] Comparator 1 Consultati grupul de parametri 13-1*, in cazul in care Comparatorul 1 este evaluat ca TRUE
(ADEVARAT), iesirea va creste. in caz contrar, aceasta va fi redusa.

[62] Comparator 2 Consultati grupul de parametri 13-1*. In cazul in care Comparatorul 2 este evaluat ca TRUE
(ADEVARAT), iesirea va creste. In caz contrar, aceasta va fi redusa.

[63] Comparator 3 Consultati grupul de parametri 13-1*. In cazul in care Comparatorul 3 este evaluat ca TRUE
(ADEVARAT), iesirea va creste. In caz contrar, aceasta va fi redusa.

[64] Comparator 4 Consultati grupul de parametri 13-1*. In cazul in care Comparatorul 4 este evaluat ca TRUE
(ADEVARAT), iesirea va creste. In caz contrar, aceasta va fi redusé.

[65] Comparator 5 Consultati grupul de parametri 13-1*. In cazul in care Comparatorul 5 este evaluat ca TRUE

(ADEVARAT), iesirea va creste. In caz contrar, aceasta va fi redusé.

[70] Formuld logica 0 Consultati grupul de parametri 13-4*. In cazul in care Formula logicd 0 este evaluatd ca TRUE
(ADEVARATA), iesirea va creste. In caz contrar, aceasta va fi reduss.

[71] Formuld logica 1 Consultati grupul de parametri 13-4*. In cazul in care Formula logici 1 este evaluati ca TRUE
(ADEVARATA), iesirea va creste. In caz contrar, aceasta va fi redusa.

[72] Formuld logica 2 Consultati grupul de parametri 13-4*. In cazul in care Formula logicd 2 este evaluati ca TRUE
(ADEVARATA), iesirea va creste. In caz contrar, aceasta va fi redusa.

[73] Formula logica 3 Consultati grupul de parametri 13-4*. In cazul in care Formula logici 3 este evaluats ca TRUE
(ADEVARATA), iesirea va creste. In caz contrar, aceasta va fi redusa.

[74] Formula logica 4 Consultati grupul de parametri 13-4*. In cazul in care Formula logici 4 este evaluats ca TRUE
(ADEVARATA), iesirea va creste. In caz contrar, aceasta va fi redus.

[75] Formuld logica 5 Consultati grupul de parametri 13-4*. In cazul in care Formula logicd 5 este evaluatd ca TRUE
(ADEVARATA), iesirea va creste. In caz contrar, aceasta va fi reduss.

[80] Ies. digit. SL A Consultati par. 13-52 Actiune control SL. lesirea va creste de fiecare data cand Actiunea smart logic
[38] Dezactiv. ies.dlg. Este executatd o ridicata. Iesirea se va reduce de fiecare datd cand Actiunea
smart logic [32] Dezactiv. ieg.dig. Este executatd o redusa.

[81] Ies. digit. SL B Consultati par. 13-52 Actiune control SL. Intrarea va creste de fiecare datd cand Actiunea smart
logic [39] Dezactiv. jes.dig. Este executatd o ridicatd. lesirea se va reduce de fiecare data cand
Actiunea smart logic [33] Dezactiv. ies.dig. Este executatd o redusa.

[82] Ies. digit. SL C Consultati par. 13-52 Actiune control SL. Intrarea va creste de fiecare datd cand Actiunea smart
logic [40] Dezactiv. ies.dig. Este executatd o ridicata. Intrarea se va reduce de fiecare datd cand
Actiunea smart logic [34] Dezactiv. ies.dig. Este executatd o redusa.

[83] Ies. digit. SL D Consultati par. 13-52 Actiune control SL. Intrarea va creste de fiecare datd cand Actiunea smart
logic [41] Dezactiv. ies.dig. Este executatd o ridicatd. Intrarea se va reduce de fiecare data cand
Actiunea smart logic [35] Dezactiv. ies.dig. Este executatd o redusa.

[84] Ies. digit. SL E Consultati par. 13-52 Actiune control SL. Intrarea va creste de fiecare data cand Actiunea smart
logic [42] Dezactiv. ies.dig. Este executatd o ridicatd. Intrarea se va reduce de fiecare data cand
Actiunea smart logic [36] Dezactiv. ies.dig. Este executatd o redusa.

[85] Ies. digit. SL F Consultati par. 13-52 Actiune control SL. Intrarea va creste de fiecare datd cand Actiunea smart
logic [43] Dezactiv. ies.dig. Este executatd o ridicatd. Intrarea se va reduce de fiecare data cand
Actiunea smart logic [37] Dezactiv. ies.dig. Este executatd o redusa.

[120] Ref. locald activ. Iesirea este ridicatd dacd par. 3-13 Stare de referintad = [2] Local sau daca par. 3-13 Stare de
referinta = [0] Legat la Manual/Auto in acelasi timp in care LCP este in modul Hand on.

[121] Ref. telecom. activ. Iesirea este ridicatd daca par. 3-13 Stare de referintd = Telecomandd [1] sau Legat la Manual/
Auto [0] in acelasi timp in care LCP este in modul [Auto on].

[122] Lipsa alarm. Iesirea este ridicata cand nu existd nicio alarma.

[123] C-daPornire activa Iesirea este ridicatd daca existd o comanda de Pornire activd (adicd, prin intermediul conectdrii
magistrale a intrdrii digitale sau [Hand on] sau [Auto on]), si nu este activa nicio comanda de Oprire
sau Pornire.

[124] Funct. Tnapoi Intrarea este ridicatd cand convertorul de frecventa functioneaza spre dreapta (produsul logic al
bitilor de stare ,running” AND ,reverse” - ,in functiune” si ,inversare”).
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[125] Conv. in mod manual Iesirea este ridicata cand convertorul de frecventa este in modul Hand on (dupd cum este indicat
de lumina LED-ului de deasupra [Hand on]).

5-40 Functie Releu

Matrice [9]
(Releu 1 [0], Releu 2 [1], Releu 3 [2], Releu 4 [3], Releu 5 [4], Releu 6 [5], Releu 6 [5], Releu 7 [6], Releu 8 [7], Releu 9 [8])

Option: Functia:

[1] Control preg.

[3] Conv. preg. / telecom.

[5] VLT funct.

[7] Op in gama/fara alar

[9] Alarma

[11] La lim. de cuplu

[13] Sub lim. cur., scazut

[15] Vit. in afara dom adm

[17] Peste lim.vit.rot, ridi

[19] Sub lim. react, scaz.

[21] Avertism. temp.

[23] Tel.preg.férd av.term

[25] fnapoi

[27] Lim. de cuplu; oprire

[29] Frand preg, fara def.

[31] Releu 123

[33] Oprire de sig activ

[37] Bit cuvant contr. 12

[39] Tracking error
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[41] Sub referintd, scazut

[43] Extended PID Limit

[46] Contr Bus 1 dacd TO

[51] Controlat MCO

[61] Comparator 1

[63] Comparator 3

[65] Comparator 5

[71] Formuld logica 1

[73] Formula logica 3

[75] Formuld logica 5

[81] Ies. digit. SL B

[83] Tes. digit. SL D

[85] Ies. digit. SL F

[121] Ref. telecom. activ.

[123] C-daPornire activa

[125] Conv. in mod manual

14-22 Mod operare
Option: Functia:
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4. Introduceti fisa de testare (consultati informatiile de mai jos)

5.  Conectati la reteaua de alimentare.

6. Efectuati diferite teste.

7.  Rezultatele sunt afisate pe LCP si convertorul de frecventa se misca intr-o bucla infinitd.
8. Par. 14-22 Mod operare este setat automat la Operare normala. Efectuati un ciclu de ali-

mentare pentru a porni in modul Functionare normald dupa un test al modulului de control.

Daca rezultatul testului este reusit:

afisare LCP: Modul de control OK.

Deconectati reteaua de alimentare si indepartati fisa de testare. LED-ul verde de pe Modulul de
control se va aprinde.

Daci testul nu reuseste:

afisare LCP: Eroare modul de control I/O.

Inlocuiti convertorul de frecventd sau Modulul de control. LED-ul de pe Modulul de control este
aprins. Fige de testare (conectati urmatoarele borne intre ele): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 -
54
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Selectati Initializare [2] pentru a reseta toate valorile parametrilor la configurarea implicita, cu ex-
ceptia par. 15-03 Porniri, par. 15-04 Nr. supraincalziri si par. 15-05 Nr. supratensiuni. Convertorul
de frecventd se va reseta in timpul urmatoarei porniri.

Par. 14-22 Mod operare va reveni, de asemenea, la configurarea implicitd Operare normald [0].

[o] * Operare normald

[1] Test modul de contr.
[2] Initializare

[3] Mod boot

14-50 Filtru RFI
Option: Functia:

[0] Dezactiv. Selectati Dezactiv. [0] in cazul in care convertorul de frecventd este alimentat de sursa izolatd a
retelei de alimentare, adica de la o sursa IT a retelei de alimentare.
In acest mod, condensatoarele electrice interne ale filtrului RFI dintre sasiu si circuitul filtrului RFI
al retelei de alimentare sunt decuplate, pentru a evita deteriorarea circuitului intermediar si pentru
a reduce curentii telurici de capacitate conform IEC 61800-3.

[1] * Pornita Selectati Pornitd [1] pentru a va asigura ca acest convertor de frecventa respecta standardele EMC.
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15-43 Ver. software

Range: Functia:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Consultati versiunea SW combinata (sau ,versiunea pachet”) constand din SW de putere si SW de
control.
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4.4 Liste de parametri
Modificari in timpul functionarii

,TRUE” (ADEVARAT) inseamnd c& parametrul poate fi modificat in timpul functiondrii convertorului de frecvent3 si ,FALSE” (FALS) inseamnd c& acesta
trebuie oprit inainte de a efectua o modificare.

4-Set-up (Configurare-4)

.Conf. toate”: parametrii fi configurati individual in fiecare din cele patru configurdri, de exemplu, un singur parametru poate avea patru valori diferite
de date.
.1 conf”: valoarea datei va fi aceeasi pentru toate configurdrile.

Index de conversie
Acest numdr se referd la un coeficient de conversie folosit la scrierea sau citirea cu convertorul de frecventd.

Indexdeconv. | 100 | 67 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | ¢+ | o | 1] 2 | 3] -4 | -5 | -6
Factordeconv. | 1 | 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 | 1000 | 100 | 10 | 1 | 01 | 0,00 | 0,001 | 0,0001 | 0,00001 | 0,000001
Tip date Descriere Tip
Nr. intreg 8 Int8
3 Nr. intreg 16 Int16
4 Nr. intreg 32 Int32
5 Nr. faré semn, 8 Uint8
6 Nr. fara semn, 16 Uint16
7 Nr. fara semn, 32 Uint32
9 Sir vizibil VisStr
33 Valoare normalizata 2 octeti N2
35 Secventa de biti a 16 variabile boolean V2
54 Diferentd de timp fara datd TimD

Pentru informatji suplimentare cu privire la tipurile de date 33, 35 si 54 a se vedea Ghidu/ de proiectare al convertorului de frecventd.
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Parametrii pentru convertorul de frecventa sunt grupati in diverse grupuri de parametri pentru o alegere usoara a parametrilor corecti necesari functiondrii
optimizate a convertorului de frecventa.

0-** Parametrii Operare / Afisare pentru principalele configurdri ale convertorului de frecventa
1-%* Sarcind / motor, cuprinde toti parametrii ce au legatura cu sarcina si motorul

2-** Parametrii Frane

3-** Parametrii Referinte/Rampe, cuprind functiile DigiPot

4-** Parametrii Limite/Avertism., setarea parametrilor de limita si de avertisment

5-** Intr./Ies. digit., cuprinde controalele de releu

6-** Intr./Ies. analog.

7-** Regulatoare, setarea parametrilor pentru controalele de viteza si de proces

8-** Parametrii Com. si optiuni, necesari pentru configurarea FC RS485 si parametrii FC pentru portul USB.

9-** Parametrii Profibus

10-** Parametrii DeviceNet si Fieldbus CAN

13-** Parametrii Smart Logic Control

14-** Parametrii Functii speciale

15-** parametrii Info convert frecv

16-** Parametrii Afisare date

17-** Parametrii Optiuni traductor

32-%* Parametrii Config.de bazéd MCO 305

33-** Parametrii Config.avans.MCO 305

34-** Parametrii Afisare date MCO
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de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip

par. FC 302 cursul uti-  conversie
liz&rii

0-0* Conf. de baza
0-01 Limba [0] Engleza 1 set-up TRUE - Uint8
0-02  Unit vit. rot. mot [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 Config regionale [0] International 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Stare de func. la pornire (Manual) [1] Opr. fortatd, ref=old All set-ups TRUE - Uint8
0-1* Manipul. config.
0-10 Conf. activa [1] Config.1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Editare conf. [1] Config. 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12  Aceastd conf. este legata la [0] Neconect All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Afisare: Conf. legate 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Afisare: Editare conf. / canal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* Afisor LCD
0-20 Camp afisaj 1,1 redus 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Camp afisaj 1,2 redus 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Camp afisaj 1,3 redus 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Camp afisaj 2 mare 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Camp afisaj 3 mare 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Meniul meu pers. ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Afis. pers. LCP
0-30 Unit. de afisare def. de utiliz. [0] Nici una All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Val. min. a afigarii def. de utilizator 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 Val. max. a afisdrii def. de utilizator 100.00 CustomReadoutUnit  All set-ups TRUE -2 Int32
0-4* Tastatura LCP
0-40 Tasta [Hand on] pe LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 Tasta [Off] pe LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 Tasta [Auto on] pe LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-43 Tasta [Reset] pe LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Cop./Salv.
0-50 Cop. LCP [0] Fara copiere All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Conf. copiere [0] Fara cop. All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Parola
0-60 Parold meniu principal 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Acces meniu principal fara parold [0] Acces integ. 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Parold meniu rapid 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Acces meniu rapid fara parola [0] Acces integ. 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 Bus Password Access 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.4.2 1-** Sarcina/motor

Daofitt

4 Programarea

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie

lizarii
1-0* Conf. generale
1-00 Mod configurare null All set-ups TRUE - Uint8
1-01  Principiu control motor null All set-ups FALSE - Uint8
1-02  Sursa react flux motor [1] Encoder 24V All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 Caracteristici de cuplu [0] Cuplu const All set-ups TRUE - Uint8
1-04 Mod suprasar. [0] Cuplu mare All set-ups FALSE - Uint8
1-05 Config mod local [2] Mod conf. P. 1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-1* Sel motor
1-10  Constructie mot [0] Asincron All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Date motor
1-20  Putere motor [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21  Putere mot [CP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22  Tensiune lucru motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23  Frecv.motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24  Curent sarcind motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Vit. nominald de rot. motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26  Cuplu nom mot cont. ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29  Adaptare autom. a motorului (AMA) [0] Dezactiv. All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Date motor compl.
1-30 Rezist. statorului (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Rezist. rotorului (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33  React. de scurgere a statorului (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 React.de pierderi rotor (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Reactanta princip. (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  Rez. de pierdere in fier (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 Inductanta axa d (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-39  Polii motorului ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 Red. EMF la 1000 RPM ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 Deplas unghi mot 0 N/A All set-ups FALSE 0 Intl6
1-5* Conf. indep sarcina
1-50 Magnetiz. motorului la vit. rot. zero 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51  Vit.min.de rot. la magnetiz norm. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52  Turatia min.la magnetiz norm. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53  Frecv decal model ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-55 Caracteristica U/f - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 Caracteristica U/f - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-6* Conf. dep sarcina
1-60 Compens. sarcind la vit. rot. redusa 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 Comp. sarcina la vit. rot. ridicata 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 Compensare alunecare ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63  Const.de timp a compensare alunecare ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64  Amortizarea rezonantei 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Const. de timp a amortiz. de rezonanta 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66  Curent min. la vit. rot. redus3 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint8
1-67 Tipul de sarcina [0] Sarcina pasiv. All set-ups X TRUE - Uint8
1-68 Inertie min. ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 Inertie max. ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Setari de pornire
1-71 Intarziere de pornire 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72  Func. de pornire [2] Timp intar/rot. iner All set-ups TRUE - Uint8
1-73  Start cu rot. in misc [0] Disabled All set-ups FALSE - Uint8
1-74  Vit. rot. de pornire [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 Frecv.de pornire [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76  Curent de pornire 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Setari pt. oprire
1-80 Functie la Oprire [0] Rot din inertie All set-ups TRUE - Uint8
1-81  Vit.min.de rot. la func pt. oprire [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82  Turatia min.pt. funct.de oprire [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83  Functie oprire precisd [0] Oprire prec. rampa All set-ups FALSE - Uint8
1-84  Val. contor oprire precisa 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 Intarz. comp. vit. oprire precisd 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Temp. motorului
1-90 Protectie termicd motor [0] Fara protectie All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Ventilator ext. pt. motor [0] Nu All set-ups TRUE - Uint16
1-93 Resursa termistor [0] Nici una All set-ups TRUE - Uint8
1-95 Senzor de tip KTY [0] Senzor KTY 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 Resursa termistor KTY [0] Nici una All set-ups X TRUE - Uint8
1-97  Nivel prag KTY 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
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4.4.3 2-** Frane

Daofitt

Instructiuni

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip

par. FC 302 cursul uti-  conversie
liz&rii

2-0* Frana c.c.
2-00 Curent mentin. c.c. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 Curent franare c.c. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 Timp franare c.c. 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 Vit. rot. cupl. frana c.c. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 Vit. rot. cupl. frana c.c. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 Maximum Reference MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-1* Func. putere frana
2-10 Functie frana null All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Rez. franare (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12  Limitd putere frand (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13  Monit. puterii franei [0] Dezactiv. All set-ups TRUE - Uint8
2-15  Verif. frand [0] Dezactiv. All set-ups TRUE - Uint8
2-16 Curent max. frana c.a. 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17  Contr. suprtens [0] Dezactiv. All set-ups TRUE - Uint8
2-18 Brake Check Condition [0] At Power Up All set-ups TRUE - Uint8
2-2* Frana mecanica
2-20 Curent de sldbire frana ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 Vit. rot. activ. frana [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22  Frecv.activare frana [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 Intarz. activ. frana 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24  Stop Delay 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 Brake Release Time 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 Torque Ref 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 Torque Ramp Time 0.2s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 Gain Boost Factor 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
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4.4.4 3-** Referinte/Rampe

Daofitt

4 Programarea

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie

lizarii
3-0* Lim. de referinta
3-00 Domeniu de ref. null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 Unitate pt.referintd/reactie null All set-ups TRUE - Uint8
3-02 Referintd min. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Referintd max. ExpressionLimit All set-ups TRUE =3} Int32
3-04 Functie de referinta [0] Suma All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referinte
3-10 Ref. prescrisd 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Vit rot. Jog [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12  Val. de oprire/incetinire 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13  Stare de referinta [0] Legat la Manual/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 Ref. relativa prescrisa 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Resursa referintd 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Resursa referinta 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Resursa referintd 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 Resursa relativa de scalare [0] Fara functie All set-ups TRUE - Uint8
3-19 Vit. rot. Jog [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampa 1
3-40 Tip rampa 1 [0] Liniar All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Timp de demaraj rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42  Timp de incetinire rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 Ratd rampa S, rampa 1 la inc. accel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 Ratd rampa S, rampa 1 la sf. accel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 Rata rampa S, rampa 1 la inc. decel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 Ratd rampa S, rampa 1 la sf. decel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5*% Rampa 2
3-50 Tip rampa 2 [0] Liniar All set-ups TRUE - Uint8
3-51 Timp de demaraj rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 Timp de incetinire rampéd 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 Ratd rampa S, rampa 2 la inc. accel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 Ratd rampa S, rampa 2 la sf. accel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 Rata rampa S, rampa 2 la inc. decel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 Ratd rampa S, rampa 2 la sf. decel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Rampa 3
3-60 Tip rampa 3 [0] Liniar All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Timp de demaraj rampa 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 Timp de incetinire rampa 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 Rata rampa S, rampa 3 la inc. accel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 Ratd rampa S, rampa 3 la sf. accel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 Ratd rampa S, rampd 3 la inc. decel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 Ratd rampa S, rampa 3 la sf. decel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Rampa 4
3-70 Tip rampa 4 [0] Liniar All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Timp de demaraj rampa 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 Timp de incetinire rampd 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 Ratda rampa S, rampa 4 la inc. accel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 Ratd rampa S, rampa 4 la sf. accel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 Rata rampa S, rampa 4 la inc. decel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 Ratd rampa S, rampa 4 la sf. decel 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* Alte rampe
3-80 Timp de rampa Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Timp de rampa oprire rapida ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 Quick Stop Ramp Type [0] Liniar All set-ups TRUE - Uint8
3-83 Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-84 Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Potentiom. digit.
3-90 Marimea pasului 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Timp de rampa 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 Restaurarea alim. [0] Dezactiv. All set-ups TRUE - Uint8
3-93 Limitda max. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94  Limita min. -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 Intarz rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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4 Programarea

4.4.5 4-** Limite/Avertismente

Daofitt

Instructiuni

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie
liz&rii
4-1* Limite motor
4-10 Directie de rot. motor null All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Lim. inf. a vit. rot. motor. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  Lim. inf. turatie motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  Lim. sup. a vit. rot. motor. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14  Lim. sup. turatie motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 Limitd de cuplu, mod motor ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 Limitd de cuplu, mod generator 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 Limit. curent ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19  Frec. max. de iesire 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Factori limita
4-20 Sursa fact. lim. cuplu [0] Fara functie All set-ups TRUE - Uint8
4-21  Sursa fact.limit. vit. [0] Fard functie All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Monitor react. mot
4-30 Funct. lipsd reactie motor [2] Decupl All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Eroare reactie vit.motor 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32  "Timeout" lipsa reactie motor 0.05s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34  Tracking Error Function [0] Disable All set-ups TRUE - Uint8
4-35 Tracking Error 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36  Tracking Error Timeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 Tracking Error Ramping 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 Tracking Error Ramping Timeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 Tracking Error After Ramping Timeout 5.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Avertism. regl.
4-50 Avertisment curent scazut 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51  Avertisment curent ridicat ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52  Avertism. vit. rot. scazutd 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53  Avertism. vit. rot. ridicata (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54  Avertism ref scazuta -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55  Avertism ref ridicata 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Reference-
4-56  Avertism react scazuta FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57  Avertism react ridicata backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Functie lipsd fazd motor null All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Bypass vit. rot.
4-60 Bypass vit. rot. de la [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Bypass vit. rot. de la [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 Bypass vit. rot. la [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 Bypass vit. rot. la [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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Instructiuni

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

4.4.6 5-** Intr./Ies. digit.

Daofitt

4 Programarea

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie
lizarii

5-0* Mod digital I/0
5-00 Mod digital I/O [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Mod bornd 27 [0] Intrare All set-ups TRUE = Uint8
5-02  Mod borna 29 [0] Intrare All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Intrari digitale
5-10 Intrare digitald bornd 18 null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Intrare digitald bornd 19 null All set-ups TRUE = Uint8
5-12 Intrare digitald bornd 27 null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Intrare digitala borna 29 null All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 Intrare digitald bornd 32 null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Intrare digitala borna 33 null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 Intrare digitald bornd X30/2 null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 Intrare digitald bornd X30/3 null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 Intrare digitald bornd X30/4 null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Terminal 37 Safe Stop [1] Safe Stop Alarm 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 Terminal X46/1 Digital Input [0] Nefunctional All set-ups TRUE - Uint8
5-21 Terminal X46/3 Digital Input [0] Nefunctional All set-ups TRUE - Uint8
5-22  Terminal X46/5 Digital Input [0] Nefunctional All set-ups TRUE - Uint8
5-23 Terminal X46/7 Digital Input [0] Nefunctional All set-ups TRUE - Uint8
5-24 Terminal X46/9 Digital Input [0] Nefunctional All set-ups TRUE - Uint8
5-25 Terminal X46/11 Digital Input [0] Nefunctional All set-ups TRUE - Uint8
5-26 Terminal X46/13 Digital Input [0] Nefunctional All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Iegiri digitale
5-30 Iesire digit. bornd 27 null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Iegsire digit. borna 29 null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 Iesire digitala borna X30/6 null All set-ups TRUE - Uint8
5-33 Iesire digitala borna X30/7 null All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relee
5-40  Funcie Releu null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Intarziere conect, Releu 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Intarziere decon, Releu 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5% Intr. in imp.
5-50 Frec. redusa bornd 29 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51 Frec. ridicatd bornd 29 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32

0.000 ReferenceFeedbackU-
5-52  Val. ref./react. redusa borna 29 nit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 Val. ref./react. ridicatd borna 29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 Constanta de timp filtru in imp. #29 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55  Frec. redusa bornd 33 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 Frec. ridicatd bornd 33 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

0.000 ReferenceFeedbackU-
5-57 Val. ref./react. redusa borna 33 nit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 Val. ref./react. ridicatd borna 33 ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Constantd de timp filtru in imp. #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Ies. in imp.
5-60 Variabild iesire in imp. bornd 27 null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 Frecv max ies imp #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 Variabild iesire in imp. bornd 29 null All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 Frecv max ieg imp #29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 Variabild iesire in imp. borna X30/6 null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 Frecv max ies imp #X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* Intr. encoder 24V
5-70 Term.32/33 impulsuri pe rot. 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 Directie encoder bornd 32/33 [0] Spre dreapta All set-ups FALSE - Uint8
5-9* Contr Bus
5-90 Contr. Bus dig. si Contr. Bus rel. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 Control Bus ies. imp #27 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 "Timeout" predef ies. imp #27 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 Control Bus ies. imp #29 0.00 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 "Timeout" predef ies. imp #29 0.00 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 Pulse Out #X30/6 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 Pulse Out #X30/6 Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint1l6
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4 Programarea

Daofitt

4.4.7 6-** Intrare/Iesire analogica

Instructiuni

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie
liz&rii

6-0* Mod analog I/0

6-00 Timp "timeout" val. zero 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Functie "timeout" val. zero [0] Dezactiv. All set-ups TRUE = Uint8
6-1* Intr. analog. 1

6-10 Tensiune redusd borna 53 0.07 V All set-ups TRUE -2 Intl6
6-11 Tensiune ridicata borna 53 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12  Curent scazut bornd 53 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Intl6
6-13  Curent ridicat borna 53 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 Val. ref./react. scdzuta borna 53 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 Val. ref./react. ridicatéd borna 53 ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 Constantd de timp filtru borna 53 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Intr. analog. 2

6-20 Tensiune redusa borna 54 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 Tensiune ridicatd borna 54 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Curent scazut bornd 54 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 Curent ridicat borna 54 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24  Val. ref./react. scdzutd borna 54 0 ReferenceFeedbackUnit ~ All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 Val. ref./react. ridicata bornad 54 ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 Constanta de timp filtru borna 54 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Intr. analog. 3

6-30 Tensiune redusa borna X30/11 0.07V All set-ups TRUE -2 Intl6
6-31 Tensiune ridicatd borna X30/11 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 Val. ref./react. redusa borna X30/11 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 Val. ref./react. ridicatd bornd X30/11 ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36  Const. de timp filtru bornd X30/11 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Intr. analog. 4

6-40 Tensiune redusa borna X30/12 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 Tensiune ridicatd bornd X30/12 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 Val. ref./react. redusa borna X30/12 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 Val. ref./react. ridicata bornd X30/12 ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46  Const. de timp filtru bornd X30/12 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Ies. analog. 1

6-50 Iesire borna 42 null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Scald min. iesire borna 42 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 Scald max. iesire bornd 42 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53  Control Bus iesire bornd 42 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 "Timeout" predefinit iesire borna 42 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 Terminal 42 Output Filter [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Ies. analog. 2

6-60 Iesire borna X30/8 null All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Scala min. borna X30/8 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 Scala max. borna X30/8 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 Terminal X30/8 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 Terminal X30/8 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog Output 3
6-70 Terminal X45/1 Output null All set-ups TRUE - Uint8
6-71 Terminal X45/1 Min. Scale 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 Terminal X45/1 Max. Scale 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 Terminal X45/1 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 Terminal X45/1 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uintl6
6-8* Analog Output 4
6-80 Terminal X45/3 Output null All set-ups TRUE - Uint8
6-81 Terminal X45/3 Min. Scale 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 Terminal X45/3 Max. Scale 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 Terminal X45/3 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 Terminal X45/3 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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Instructiuni

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

4.4.8 7-** Regulatoare

Daofitt

4 Programarea

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie

lizarii
7-0* Contr. vit. rot. PID
7-00 Sursa react vit. rot. PID null All set-ups FALSE - Uint8
7-02  Amp. proportionald vit. rot. PID ExpressionLimit All set-ups TRUE =3} Uint16
7-03  Timp comp.I al reg.PID vit. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 Timp comp.D al reg.PID vit. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 Limita ampl. comp.D reg. PID vit. 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 Const. de timp filtru T.J. reg. PID vit. 10.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 Speed PID Feedback Gear Ratio 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 Fact.react.dir. vit. PID 0% All set-ups FALSE 0 Uint16
7-1* Torque PI Ctrl.
7-12  Torque PI Proportional Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13  Torque PI Integration Time 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-2* React contr. proces
7-20 Resursa react 1, proces CL [0] Fara functie All set-ups TRUE - Uint8
7-22  Resursa react 2, proces CL [0] Fara functie All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Contr. proces PID
7-30  Contr norm/inv proces PID [0] Normal All set-ups TRUE = Uint8
7-31  Anti-satur proces PID [1] Pornita All set-ups TRUE - Uint8
7-32  Val. porn. regul. proces PID 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33  Amp. prop. proces PID 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34  Timp comp.I proces PID 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 Timp diferent proces PID 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 Lim amp diferent proces PID 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38  Fact react proces PID 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 Larg bandd la referintd 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
7-4* Adv. Process PID I
7-40  Process PID I-part Reset [0] Nu All set-ups TRUE - Uint8
7-41  Process PID Output Neg. Clamp -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42  Process PID Output Pos. Clamp 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43  Process PID Gain Scale at Min. Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44  Process PID Gain Scale at Max. Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 Process PID Feed Fwd Resource [0] Fara functie All set-ups TRUE - Uint8
7-46  Process PID Feed Fwd Normal/ Inv. Ctrl. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-49  Process PID Output Normal/ Inv. Ctrl. [0] Normal All set-ups TRUE Uint8
7-5* Adv. Process PID II
7-50 Process PID Extended PID [1] Activat All set-ups TRUE - Uint8
7-51  Process PID Feed Fwd Gain 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52  Process PID Feed Fwd Ramp up 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53  Process PID Feed Fwd Ramp down 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56  Process PID Ref. Filter Time 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57  Process PID Fb. Filter Time 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
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4 Programarea

4.4.9 8-** Comentarii si optiuni

Daofitt

Instructiuni

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip

par. FC 302 cursul uti-  conversie
liz&rii

8-0* Conf. generale
8-01 Stare contr. [0] Digital si cuv contr. All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Sursa cuvant contr. null All set-ups TRUE = Uint8
8-03 Timp "timeout" cuvant contr. 1.0s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Functie "timeout" cuvant contr. null 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Functie sfarsit de "timeout" [1] Reluare conf. 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Reset. "timeout" cuvant contr. [0] A nu se reseta All set-ups TRUE - Uint8
8-07 Circ. decl. diagnoza [0] Dezactiv. 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Conf. cuvant contr.
8-10  Profil cuvant contr. [0] Profil FC All set-ups TRUE - Uint8
8-13  Cuv. de stare configurabil null All set-ups TRUE - Uint8
8-14 Configurable Control Word CTW [1] Profile default All set-ups TRUE - Uint8
8-3* Conf. port FC
8-30 Protocol [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Adresa 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 Port FC ratd baud null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33  Parity / Stop Bits [0] Even Parity, 1 Stop Bit 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 Intérziere min. de raspuns 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 Intdrziere max. de rdspuns ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Intérziere inter-car max. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Config. prot FC MC
8-40 Selectie telegramad [1] Telegr. standard 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-5* Digit/Magistr.
8-50 Sel. rot. din inertie [3] Logic SAU All set-ups TRUE - Uint8
8-51 Sel. oprire rapida [3] Logic SAU All set-ups TRUE - Uint8
8-52  Sel. frana c.c. [3] Logic SAU All set-ups TRUE - Uint8
8-53  Sel. pornire [3] Logic SAU All set-ups TRUE - Uint8
8-54 Sel. reversare [3] Logic SAU All set-ups TRUE - Uint8
8-55  Sel. conf. [3] Logic SAU All set-ups TRUE - Uint8
8-56  Selectare ref. prescrisa [3] Logic SAU All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC Port Diagnostics
8-80 Bus Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Bus Error Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 Slave Messages Rcvd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 Slave Error Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Bus Jog
8-90 Vit. rot. 1 Bus Jog 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Vit. rot. 2 Bus Jog 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

84 MG.33.AE.46 - VLT® este marca comerciald inregistrata Danfoss



Instructiuni

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

4.4.10 9-** Profibus

Daofitt

4 Programarea

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie
lizarii

9-00 Val. setare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 Val. actuald 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 Conf. de scriere PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16 Conf. de citire PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 Adresa de nod 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22  Selectie telegrama [108] PPO 8 1 set-up TRUE - Uint8
9-23  Par. pentru semnale 0 All set-ups TRUE Uint16
9-27 Editare par. [1] Activat 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 Contr. proces [1] Activ ca master cicl. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44  Contor mesaj defect 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 Cod defect 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47  Numar defect 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52  Contor stare defect; 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53  Cuv. avertisment Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 Ratd baud actuald [255] Lipsa rata baud All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Identificare dispozitiv 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

OctStr[
9-65 Numar profil 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 Cuvant contr. 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 Cuvant stare 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 Profibus Save Data Values [0] Dezactiv. All set-ups TRUE - Uint8
9-72  ProfibusDriveReset [0] Fara act. 1 set-up FALSE - Uint8
9-80 Parametri definiti (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Parametri definiti (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82  Parametri definiti (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Parametri definiti (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Parametri definiti (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 Parametri modificati (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Parametri modificati (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92  Parametri modificati (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93  Parametri modificati (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 Parametri modificati (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99  Profibus Revision Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uintl6

4.4.11 10-** Fieldbus CAN
Nr. Descriere parametru Valoare implicita 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie
lizarii

10-0* Conf. comune
10-00 Protocol CAN null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 Sel. rata baud null 2 set-ups TRUE = Uint8
10-02 ID MAC ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 Afisare contor de transm. a erorilor 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Afisare contor de recep. a erorilor 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 Citire contor magistrala oprita 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 Selectje tip date proces null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 Scriere conf. date proces ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 Citire conf. date proces ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 Par. avertisment 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
10-14 Referintd Net [0] Dezactiv. 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 Control Net [0] Dezactiv. 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* Filtre COS
10-20 Filtru COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 Filtru COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 Filtru COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 Filtru COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Acces parametru
10-30 Index matrice 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 Stocare date [0] Dezactiv. All set-ups TRUE - Uint8
10-32 Revizuire DeviceNet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 Stoch. intotdeauna [0] Dezactiv. 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 Cod produs DeviceNet ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 Parametri DeviceNet F 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5*% CANopen
10-50 Scriere conf. date proces ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 Citire conf. date proces ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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4 Programarea

4.4.12 12-** Ethernet

Daofitt

Instructiuni

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie
liz&rii
12-0* IP Settings
12-00 IP Address Assignment [0] MANUAL 2 set-ups TRUE - Uint8
OctStr[
12-01 IP Address 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
OctStr[
12-02 Subnet Mask 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
OctStr[
12-03 Default Gateway 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
OctStr[
12-04 DHCP Server 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
12-05 Lease Expires ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
OctStr[
12-06 Name Servers 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
VisStr[
12-07 Domain Name 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 48]
VisStr[
12-08 Host Name 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 48]
VisStr[
12-09 Physical Address 0 N/A 1 set-up TRUE 0 17]
12-1* Ethernet Link Parameters
12-10 Link Status [0] No Link 1 set-up TRUE - Uint8
12-11 Link Duration ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 Auto Negotiation [1] Pornita 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 Link Speed [0] None 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 Link Duplex [1] Full Duplex 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Process Data
12-20 Control Instance ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 Process Data Config Write ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 Process Data Config Read ExpressionLimit All set-ups TRUE = Uint16
12-28 Store Data Values [0] Dezactiv. All set-ups TRUE - Uint8
12-29 Store Always [0] Dezactiv. 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 Warning Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 Net Reference [0] Dezactiv. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 Net Control [0] Dezactiv. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 CIP Revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 CIP Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 EDS Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 COS Inhibit Timer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 COS Filter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-8* Other Ethernet Services
12-80 FTP Server [0] Dezactiv. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 HTTP Server [0] Dezactiv. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 SMTP Service [0] Dezactiv. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 Transparent Socket Channel Port 4000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Advanced Ethernet Services
12-90 Cable Diagnostic [0] Dezactiv. 2 set-ups TRUE = Uint8
12-91 MDI-X [1] Activat 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 IGMP Snooping [1] Activat 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 Cable Error Length 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 Broadcast Storm Protection -1% 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 Broadcast Storm Filter [0] Broadcast only 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 Interface Counters 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-99 Media Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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Instructiuni M
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 4 Programarea

4.4.13 13-** Smart logic

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie

lizarii
13-0* Config SLC
13-00 Mod control SL null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Even.start null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 Even.stop null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 Reset SLC [0] A nu se reset SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Comparatoare
13-10 Operand comparator null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 Operator comparator null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 Val. comparator ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Tempor.
13-20 Temporiz. control SL ExpressionLimit 1 set-up TRUE =3 TimD
13-4* Formule logice
13-40 Formula logicd booleana 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 Formula logica operator 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 Formula logicd booleana 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 Formula logica operator 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 Formula logicd booleand 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Stari
13-51 Evenim. control SL null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 Actiune control SL null 2 set-ups TRUE - Uint8
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Instructiuni
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

Daofitt

4 Programarea

4.4.14 14-** Functii speciale

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie

liz&rii
14-0* Comutare invertor
14-00 Caract. de comutare [1] SFAVM All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Frec. de comutare null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 Supramodulatie [1] Pornita All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM aleatoriu [0] Dezactiv. All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Alim ret. Opr/Porn
14-10 Defec. alim. de la retea [0] Fara functie All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Val. tensiunii de alim.la defect retea ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 Func. la dif. de tensiune intre faze [0] Decuplare All set-ups TRUE - Uint8
14-13 Mains Failure Step Factor 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-2* Reset. decupl.
14-20 Mod reset. [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Timp repornire autom. 10s All set-ups TRUE Uint16
14-22 Mod operare [0] Operare normala All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Config.cod car. null 2 set-ups FALSE = Uint8
14-24 Trip Delay at Current Limit 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 Intarz. de decuplare la lim. de cuplu 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 Intarz decupl la def invert ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Conf. de fabrica [0] Fara act. All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Cod service 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Contr. lim. curent
14-30 Regul. limit. curent., amp. prop. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Regul. limit. curent., const. timp integr. 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 Current Lim Ctrl, Filter Time 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 Stall Protection [1] Activat All set-ups FALSE - Uint8
14-4* Optimiz energ
14-40 Nivel VT 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 Magnetiz. min. OAE ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 Frecv. min. OAE 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 Cosphi mot ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Mediu
14-50 Filtru RFI [1] Pornita 1 set-up X FALSE - Uint8
14-52 Contr. ventilator [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 Mon. ventil. [1] Avertism All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Filtru iesire [0] Fara filtru All set-ups FALSE - Uint8
14-56 Capacitance Output Filter 2.0 uF All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 Inductance Output Filter 7.000 mH All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 Actual Number of Inverter Units ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-7* Compatibility
14-72 VLT Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 VLT Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 VLT Ext. Status Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* Options
14-80 Option Supplied by External 24VDC [1] Da 2 set-ups FALSE - Uint8
14-9* Fault Settings
14-90 Fault Level null 1 set-up TRUE - Uint8
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Instructiuni M
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 4 Programarea

4.4.15 15-** Informatii convertor

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pen- Modif. in  Index de- Tip
par. tru cursul uti- conversie

FC 302 lizarii
15-0* Date de exploat.
15-00 Ore de functionare 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Ore de lucru 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 Contor kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Porniri 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Nr. supraincélziri 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Nr. supratensiuni 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Reset. contor kWh [0] A nu se reseta All set-ups TRUE - Uint8
15-07 Reset. contor ore de lucru [0] A nu se reseta All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Config date reg.
15-10 Sursa inscr jurnal 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Interval inscr jurnal ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Evenim decl . [0] Fals 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Mod jurnal [0] Intot inscr jurnal 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Esant.inainte de decl 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Jurnal istoric
15-20 Jurnal istoric: Evenim. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Jurnal istoric: Valoare 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Jurnal istoric: Timp 0 ms All set-ups FALSE =3 Uint32
15-3* Jurnal defec.
15-30 Jurnal defec: Cod eroare 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 Jurnal defec: Valoare 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 Jurnal defec: Timp 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Id. convert. frecv.
15-40 Tip FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Sectiune putere 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Tensiune 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Ver. software 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 Sir ordonat de cod de caract. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Sir actual de cod de caract. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Cod comanda convertor frecventa 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Cod c-da Modul Putere 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 Nr. id LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 Modul de control, id SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 Modul de alim., id SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Serie convertor frecventd 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Serie Modul Putere 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Indent optiune
15-60 Opt. montata 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Optiune ver. SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Cod comanda opt. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 Cod serie opt. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Optiune in slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Optiune slot A, ver. SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Optiune in slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Optiune slot B, ver. SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Opt in slot CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Optiune slot CO, ver. SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Opt in slot C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Optiune slot C1, ver. SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Info parametru
15-92 Parametri definiti 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Parametri modificati 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Drive Identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Metadate de par. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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M Instructiuni
4 Programarea de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

4.4.16 16-** Afisari ale datelor

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie
liz&rii
16-0* Stare generala
16-00 Cuvant control 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0.000 ReferenceFeedbackU-

16-01 Referinta [Unitate] nit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 Referintd % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 Cuvant stare 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 Val. actuald princip. [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 Afisare personalizata 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Stare motor
16-10 Putere [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 Putere [CP] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 Tens. lucru motor 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 Frecventa 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 Curent de sarcind motor 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 Frecventad [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 Cuplu [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 Vit. rot. [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 Prot. term. motor 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 Temp. senzorului KTY 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 Unghi mot 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-22 Cuplu [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 Torque [Nm] High 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Stare conv. frecv
16-30 Tens. circ. intermediar oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 Puterea franei /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 Puterea franei /2 min 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 Temp. radiator. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Prot. term. invertor. 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Inom inv. ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Imax inv. ExpressionLimit All set-ups FALSE =) Uint32
16-38 Stare regulator SL 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 Temp. modul de contr. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Mem. jurnal plind [0] Nu All set-ups TRUE - Uint8

VisStr[
16-41 LCP Bottom Statusline 0 N/A All set-ups TRUE 0 50]
16-5* Ref.; React.
16-50 Referinta externa 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 Referinta prin imp. 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16

0.000 ReferenceFeedbackU-

16-52 Reactie [Unitate] nit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 Referinta pot. dig. 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-6* Intrari; Iesiri
16-60 Intrare digit. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 Borna 53, conf. comutator [0] Curent All set-ups FALSE - Uint8
16-62 Intr. analog. 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 Bornd 54, conf. comutator [0] Curent All set-ups FALSE - Uint8
16-64 Intr. analog. 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 Iesire analog. 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 Iesire digitala [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 Intrare frec. #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 Intrare frec. #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 Iesire in imp. #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 Iesire in imp. #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 Iesire releu [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 Contor A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Contor B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 Contor oprire precisd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 Intr analog. X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 Intr analog. X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 Ies analog. X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 Analog Out X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 Analog Out X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus; Port FC
16-80 Cuv. contr. 1, Fieldbus 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 REF 1, Fieldbus 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 Cuv. stare op. com. 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 Cuv. contr. 1, port FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 REF 1, port FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Afisari diagnoza
16-90 Cuvant alarma 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Cuvant alarma 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Cuv. avertisment 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Cuv. avertisment 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Cuv. stare extins. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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Instructiuni

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

4.4.17 17-** Opt. react motor

Daofitt

4 Programarea

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie

lizarii
17-1* Interfata trad.incr.
17-10 Tip semnal [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 Rezolutie (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* Interfata trad.abs.
17-20 Selectie protocol [0] Nici una All set-ups FALSE = Uint8
17-21 Rezolutie (Pozitji/Rot) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 Lungime date SSI 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 Frecv bazd ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 Format date SSI [0] Cod gri All set-ups FALSE = Uint8
17-34 Rata baud HIPERFACE [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Interfata rezolver
17-50 Poli 2 N/A 1 set-up FALSE 0 uint8
17-51 Tens. intrare 7.0V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 Frecv. intrare 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 Raport transformare 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-59 Interfatd rezolver [0] Dezactiv. All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Monit si aplic
17-60 Directie pozitivd encoder [0] Spre dreapta All set-ups FALSE - Uint8
17-61 Monitoriz.semnal encoder [1] Avertism All set-ups TRUE - Uint8

4.4.18 18-** Data Readouts 2

Nr. Descriere parametru Valoare implicita 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie

lizarii
18-90 PID Readouts
18-90 Process PID Error 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 Process PID Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 Process PID Clamped Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 Process PID Gain Scaled Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16

4.4.19 30-** Special Features

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie

lizarii
30-0* Wobbler
30-00 Wobble Mode [0] Abs. Freq., Abs. Time All set-ups FALSE - Uint8
30-01 Wobble Delta Frequency [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 Wobble Delta Frequency [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 Wobble Delta Freq. Scaling Resource [0] Fara functie All set-ups TRUE - Uint8
30-04 Wobble Jump Frequency [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 Wobble Jump Frequency [%] 0% All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 Wobble Jump Time ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 Wobble Sequence Time 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 Wobble Up/ Down Time 5.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 Wobble Random Function [0] Dezactiv. All set-ups TRUE - Uint8
30-10 Wobble Ratio 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 Wobble Random Ratio Max. 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 Wobble Random Ratio Min. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 Wobble Delta Freg. Scaled 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-8* Compatibility (I)
30-80 d-axis Inductance (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
30-81 Brake Resistor (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
30-83 Speed PID Proportional Gain ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 Process PID Proportional Gain 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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Instructiuni
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

Daofitt

4 Programarea

4.4.20 32-** Config.de baza MCO

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip

par. FC 302 cursul uti-  conversie
liz&rii

32-0* Encoder 2
32-00 Tip semnal incremental [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 Rezolutie incrementala 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 Protocol absolut [0] Nici una 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 Rezolutie absoluta 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-05 Lungime date encoder absolut 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 Frecventd de tact encoder absolut 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 Generare tact encoder absolut [1] Pornita 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 Lungime cablu encoder absolut 0Om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 Monit. encoder [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 Directia de rotatie [1] Fara act. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 Numitor unit. utilizator 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 Numardtor unit. utiliz. 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-3* Encoder 1
32-30 Tip semnal incremental [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 Rezolutie incrementala 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 Protocol absolut [0] Nici una 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 Rezolutie absoluta 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 Lungime date encoder absolut 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 Frecventd tact encoder absolut 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 Generare tact encoder absolut [1] Pornita 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 Lungime cablu encoder absolut 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 Monit. encoder [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 Terminare encoder [1] Pornita 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Feedback Source
32-50 Source Slave [2] Encoder 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 MCO 302 Last Will [1] Trip 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* Regulator PID
32-60 Factor proportion. 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 Factor derivator 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 Factor integr. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 Val. lim. pt. suma integrala 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 Larg. bandd PID 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 Reactie viteza directd 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 Reactie accel. directa 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 Eroare de poz.max. tolerata 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 Comp. invers pentru slave [0] Rev. permisa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 Timp esant. pt.reg.PID 1ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 Duratd scan. pt. generator profil 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 Marimea ferestrei de control (Activare) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 Marim. ferestrei de control (Dezactiv.) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-8* Viteza & Accel.
32-80 Viteza maxima (Encoder) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 Cea mai sc. rampa 1.000 s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 Tip rampa [0] Liniar 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 Rezolutie viteza 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 Viteza implicita 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 Accelerare implicitd 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-9* Development
32-90 Debug Source [0] Controlcard 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.4.21 33-** Config. avansata MCO

Daofitt

4 Programarea

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie

lizarii
33-0* Cursa refer.
33-00 Fort. REVEN [0] Reven. nefort. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 Offset pct. zero al poz.ref. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 Accel. pt. misc. reven. 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 Viteza misc. reven. 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 Comp.in timpul misc.de reven. [0] Revers si index. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Sincronizare
33-10 Master factor sincronizare (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 Salve factor sincronizare (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 Pozitie deplasare pt. sincronizare 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 Fereastra precizie pt.sincr.poz. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 Lim. vit. slave relativa 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 Nr. marker pt. master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 Nr. marc. pt. slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 Dist. marker master 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 Dist. marker slave 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 Tip marker master [0] Encoder Z pozitiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 Tip marker slave [0] Encoder Z pozitiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 Fereastra toleranta marker master 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 Fereastra toleranta marker slave 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 Comp.la pornire al MarkerSync [0] Funct.de pornire 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 Nr. marker pt. eroare 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 Nr. marker pt. pregatit 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 Filtru viteza 0us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 Timp filtru offset 0 ms 2 set-ups TRUE - Uint32
33-28 Conf. filtru marker [0] Marker filtru 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 Timp filtru pt.filtru marker 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 Corectie max. marker 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 Tip sincronizare [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-4* Prelucr. limitei
33-40 Comp. la com. capdt cursa [0] Apel tratare eroare 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 Limit. capat. neg. software -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 Limit. capat. poz. software 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 Activ. limit. capat. neg. software [0] Inactiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 Activ. limit. capat. poz. software [0] Inactiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 Durata in fereastra tinta 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 Val. limit. fereastra tinta 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 Marime fereastrad tinta 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5* Configurare I/0
33-50 Intrare digitald bornd X57/1 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 Intrare digitald borna X57/2 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 Intrare digitald bornd X57/3 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 Intrare digitald bornd X57/4 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 Intrare digitald bornd X57/5 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 Intrare digitald bornd X57/6 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 Intrare digitald bornd X57/7 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 Intrare digitald bornd X57/8 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 Intrare digitald bornd X57/9 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 Intrare digitala bornd X57/10 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 Mod borna X59/1 si X59/2 [1] Iesire 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 Intrare digitalda bornd X59/1 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 Intrare digitald bornd X59/2 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 Iesire digitald borna X59/1 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 Iesire digitala borna X59/2 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 Iegsire digitald borna X59/3 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 Iesire digitala borna X59/4 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 Iesire digitald borna X59/5 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 Iesire digitala borna X59/6 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 Iesire digitald borna X59/7 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 Iesire digitald borna X59/8 [0] Fara functie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Parametri globali
33-80 Nr. program activat -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 Stare pornire [1] Motor activ. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 Monit. stare conv. frecv. [1] Pornita 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 Comport.dupa eroare [0] Rot. din inertie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 Comport. dupa Esc. [0] Oprire contr. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 MCO alim. cu 24 Vcc ext. [0] Nu 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 Terminal at alarm [0] Relay 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 Terminal state at alarm [0] Do nothing 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 Status word at alarm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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4.4.22 34-** Afisare date MCO

Nr. Descriere parametru Valoare implicitd 4-set-up Numai pentru  Modif. in  Index de-  Tip
par. FC 302 cursul uti-  conversie

liz&rii
34-0* Par.scriere PCD
34-01 PCD 1 scris in MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 PCD 2 scris in MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 PCD 3 scris in MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 PCD 4 scris in MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 PCD 5 scris in MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 PCD 6 scris in MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 PCD 7 scris in MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 PCD 8 scris in MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 PCD 9 scris in MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 PCD 10 sris in MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* Par. citire PCD
34-21 PCD 1 citit din MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 PCD 2 citit din MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 PCD 3 citit din MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 PCD 4 citit din MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 PCD 5 citit din MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 PCD 6 citit din MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 PCD 7 citit din MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 PCD 8 citit din MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 PCD 9 citit din MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 PCD 10 citit din MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Intrari; Iesiri
34-40 Intrari digitale 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 Iegiri digitale 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Date proces
34-50 Pozitie actuala 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 Pozitie comandata 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 Poz. master actuald 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 Pozitie index slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 Pozitie index master 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 Pozitie curba 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 Er. urmarire 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 Eroare sincronizare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 Viteza actuala 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 Vit. master actuala 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 Stare sincronzare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 Stare axa 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 Stare program 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 MCO 302 Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 MCO 302 Control 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Afisari diagnoza
34-70 Cuvant alarma 1 MCO 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 Cuvant alarma 2 MCO 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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5 Caracteristici generale

Alimentarea de la retea (L1, L2, L3):

Tensiunea de alimentare 200-240 V £10%
Tensiunea de alimentare FC 301: 380-480 V / FC 302: 380-500 V £10%
Tensiunea de alimentare FC 302: 525-690 V £10%

Tensiunea retelei scazuta / caderea retelei de alimentare:

In timpul perioadelor de tensiune scizutd a retelei sau in timpul ciderii retelei de alimentare, convertorul de frecvents continud pénd cénd tensiunea
circuitului intermediar scade sub nivelul minim de oprire, care in mod caracteristic corespunde cu 15% sub cea mai scazutd tensiune nominald de
alimentare a convertorului de frecventd. Nu se poate astepta pornirea si atingerea cuplului complet la o tensiune a retelei mai micd decat 10% sub cea
mai scazutd tensiune nominala de alimentare a convertorului de frecventd.

Frecventa tensiunii de alimentare 50/60 Hz £5%
Diferenta max. temporara admisa intre fazele retelei 3,0 % din tensiunea nominald de alimentare
Factorul de putere (A) > 0,9 nominal la sarcina nominald
Factorul de putere de deplasare (cos ¢) fata de unitate (> 0,98)
Comutare pe intrare de alimentare L1, L2, L3 (porniri) < 7,5 kW maximum de 2 ori/min.
Comutare pe intrare de alimentare L1, L2, L3 (porniri) 11-75 kW maximum 1 data/min.
Comutare pe intrare de alimentare L1, L2, L3 (porniri) = 90 kW maximum 1 data/2 min.
Protectia mediului conform EN60664-1 categoria de supratensiune III/gradul de poluare 2

Echipamentul este adecvat pentru utilizare in cadrul unui circuit capabil sa livreze maximum 100.000 RMS curent simetric, maximum 240/500/600/ 690
V.

Iesirea motorului (U, V, W):

Tensiunea de iesire 0 - 100 % a tensiunii de alimentare
Frecventa de iesire (0,25 - 75 kW) FC 301: 0,2 - 1000 Hz / FC 302: 0 - 1000 Hz
Frecventa de iesire (90-1000 kW) 0 - 800* Hz
Frecventa de iesire in modul Flux (numai pentru FC 302) 0 - 300 Hz
Comutarea pe iesire Nelimitata
Timpi de rampa 0,01 - 3600 sec.

* [ functie de tensiune si putere

Caracteristici de cuplu:

Cuplu de pornire (Cuplu constant) maximum 160 % pentru 60 sec.*
Cuplu de pornire maximum 180 % pana la 0,5 sec.*
Cuplu de suprasarcina (Cuplu constant) maximum 160 % pentru 60 sec.*
Cuplu de pornire (Cuplu variabil) maximum 110 % pentru 60 sec.*
Cuplu de suprasarcind (Cuplu variabil) maximum 110 % pentru 60 sec.

*Procentajul se referd la cuplul nominal.

Intrari digitale:

Intréri digitale programabile FC 301: 4 (5)V / FC 302: 4 (6)V
Numér bornd 18, 19, 279, 29Y), 32, 33,
Logic PNP sau NPN
Nivel de tensiune 0 - 24 Vcc
Nivel de tensiune, ,0” logic PNP < 5Vcc
Nivel de tensiune, ,1” logic PNP > 10 Vcc
Nivel de tensiune, ,0” logic NPN2) > 19 Vcc
Nivel de tensiune, ,,1” logic NPN2) < 14 Vcc
Tensiune maximd la intrare 28 Vcc
Gama de frecvente in impulsuri 0-110 kHz
(Ciclu de functionare) Latimea min. a imp. 4,5ms
Rezistenta de intrare, R; aprox. 4 kQ

Oprire de sigurantd Borna 373 (Borna 37 este logic fix PNP):

Nivel de tensiune 0 - 24 Vcc
Nivel de tensiune, ,,0” logic PNP < 4Vcc
Nivel de tensiune, ,1” logic PNP > 20 Vcc
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Curent nominal de intrare la 24 V 50 mA rms
Curent nominal de intrare la 20 V 60 mA rms
Capacitate de intrare 400 nF

Toate intrarile digitale sunt izolate galvanic de la tensiunea de alimentare (PELV) si de la alte borne de inaltd tensiune.
1) Bornele 27 si 29 pot fi, de asemenea, programate ca si iesire.

2) Cu exceptia opririi de sigurantd a Bornei de intrare 37.

3) Borna 37 este disponibild numai pentru FC 302 si FC 301 A1 cu Oprire de siguranta. Aceasta poate fi utilizatd numai ca intrare pentru oprirea de
sigurantd. Borna 37 este adecvatd instalatiilor din clasa 3, conform EN 954-1 (oprire de siguranta conform clasei 0 EN 60204-1) conform cerintei Directiver
Consiliului UE 98/37/EC pentru constructii de masini, Borna 37 si functia de oprire de sigurantd sunt proiectate in conformitate cu EN 60204-1, EN 50178,
EN 61800-2, EN 61800-3 si EN 954-1. Pentru o utilizare corectd si sigurd a functiei Oprire de siguranta, respectati informatiile si instructiunile cores-
punzétoare din Ghidul de proiectare.

4) Numai pentru FC 302.
Intrari analogice:
Numarul intrarilor analogice 2
Numar borna 53, 54
Moduri Tensiune sau curent
Selectare mod Comutatorul S201 si S202
Mod tensiune Comutatorul S201/comutatorul S202 = OFF (U)
Nivel de tensiune FC 301: intre 0 si + 10/ FC 302: intre -10 si +10 V (scalabil)
Rezistenta de intrare, R; aprox. 10 kQ
Tensiune max. 20V
Mod curent Comutatorul S201/comutatorul S202 = ON (I)
Nivel de curent 0/4 la 20 mA (scalabil)
Rezistenta de intrare, R; aprox. 200 Q
Curent max. 30 mA
Rezolutia pentru intrdrile analogice 10 biti (cu semn)
Precizia intrdrilor analogice Eroare max.: 0,5 % din scala completa
Largimea de bandd FC 301: 20 Hz/ FC 302: 100 Hz
Intrarile analogice sunt izolate galvanic de la tensiunea de alimentare (PELV) si de la alte borne de inaltd tensiune.
130BA117.10 r Izolare PELV
+24V - -
18 ] Control — Alimentare
\ | retea
! «—> !
| s -
37 tensiune [ Motor
1
ii?\lcatzgnalé :> t :E Magistrala
RS485 — +—> — c.c.
Intrdri encoder/in impulsuri:
Intrdri encoder/in impulsuri programabile: 2/1
Numér born& encoder/in impulsuri 299, 332/ 323, 333
Frecventa max. la borna 29, 32, 33 110 kHz (iesire ,push-pull”)
Frecventa max. la borna 29, 32, 33 5 kHz (colector deschis)
Frecventa min. la borna 29, 32, 33 4 Hz
Nivel de tensiune a se vedea sectiunea Intrari digitale
Tensiune maximd la intrare 28 Vcc
Rezistenta de intrare, R aprox. 4 kQ
Precizia intrdrii in impulsuri (0,1 — 1 kHz) Eroare max.: 0,1 % din scala completd
Precizia de intrare a encoderului (1 - 110 kHz) Eroare max.: 0,05 % din scala completa

Intrarile in impulsuri si ale traductorului incremental (bornele 29, 32, 33) sunt izolate galvanic de la tensiunea de alimentare (PELV) si de la alte borne
de inaltd tensiune.
1) Numai pentruFC 302
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2) Intrarile in impulsuri sunt 29 si 33
3) Intrari traductor incremental: 32 = A si 33 =B

Iesirea digitala:

Lesiri digitale/in impulsuri programabile 2
Numér bornd 27,290
Nivelul de tensiune la iesirea digitald/frecventa de iesire 0-24V
Nivelul max. al curentului de iesire (absorbit sau sursa) 40 mA
Sarcina max. la frecventa de iegire 1 kQ
Sarcina max. capacitiva la frecventa de iesire 10 nF
Frecventa minima de iegire la iegirea de frecventa 0 Hz
Frecventa maxima de iegire la iesirea de frecventd 32 kHz
Precizia iesirii de frecventa Eroare max.: 0,1 % din scala completa
Rezolutia iesirii de frecventa 12 bit

1) Bornele 27 si 29 pot fi programate ca si intrare.
lesirea digitald este izolatd galvanic de la tensiunea de alimentare (PELV) si de la alte borne de inaltd tensiune.

Iesire analogica:

Numarul iesirilor analogice programabile 1
Numdr borna 42
Gama de variatie a curentului pe iesirea analogicd 0/4 - 20 mA
Sarcina max. GND — iesire analogica 500 Q
Precizia pe iesirea analogica Eroare max.: 0,5 % din scala completa
Rezolutia pe iesirea analogicd 12 bit

Iesirea analogicd este izolatd galvanic de la tensiunea de alimentare (PELV) si de la alte borne de inaltd tensiune.

Modulul de control, iesire 24 Vcc:

Numar borna 12,13
Tensiunea de iesire 24V +1,-3V
Sarcind max. FC 301: 130 mA/ FC 302: 200 mA

Alimentarea de 24 Vcc este izolatd galvanic de la tensiunea de alimentare (PELV), dar are acelasi potential ca si intrarile si iesirile digitale si analogice.

Modulul de control, iesire 10 Vcc

Numar borna 50
Tensiunea de iegire 10,5V £0,5V
Sarcind max. 15 mA

Alimentarea de 10 Vcc este izolatd galvanic de la tensiunea de alimentare (PELV) si de la alte borne de inaltd tensiune.
Modulul de control, comunicatia prin port serial RS 485:
Numar borna 68 (P, TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)

Borna numarul 61 Comuna pentru bornele 68 si 69

Comunicatia prin port serial RS 485 este separata functional de la alte circuite centrale si izolatd galvanic de la tensiunea de alimentare (PELV).

Modul de control, comunicatie prin port serial USB:
Standard USB 1.1 (vitezd maximad)
Conector USB Conector , dispozitiv” USB tip B

Conectarea la PC este efectuatd prin intermediul unui cablu USB standard gazda/dispozitiv.

Conexiunea USB este izolatd galvanic de la tensiunea de alimentare (PELV) si de la alte borne de inaltd tensiune.

Conectarea impaméntarii USB nu este izolatd galvanic de impamantarea de protectie. Utilizati numai un calculator portabile izolat cand conectati un PC
la convertorul de frecventa prin conectorul USB.

Iegirile releului:

Iegiri ale releului programabile FC 301toate nivelurile de kW: 1 / FC 302 toate nivelurile de kW: 2
Releu 01, numar borna 1-3 (decuplabil), 1-2 (cuplabil)
Sarcind max. de bornd (c.a.-1)V) pe 1-3 (NC), 1-2 (NO) (Sarcind rezistiva) 240V ca., 2A
Sarcind max. de borna (c.a.-15)") (Sarcina inductivd @ coso 0,4) 240 Vca, 0,2 A
Sarcind max. de bornd (c.c.-1)!) pe 1-2 (NO), 1-3 (NC) (Sarciné rezistiva) 60 Vcc, 1A
Sarcind max. de borna (c.c.-13)%) (Sarcind inductiva) 24 Vce, 0,1 A
Releu 02 (numai pentru FC 302) Numdr borna 4-6 (decuplabil), 4-5 (cuplabil)
Sarcina max. la borne (AC-1)V) pe 4-5 (NO) (Sarcind rezistivd)?? Supratensiune cat. II 400Vca., 2A
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Sarcind max. de borna (c.a.-15)1) pe 4-5 (NO) (Sarcind inductivd @ cos 0,4)

Instructiuni
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

240 Vca, 0,2 A

Sarcind max. la borne (c.c.-1)1) pe 4-5 (NO) (Sarcina rezistiva) 80 Ve, 2 A
Sarcind max. la borne (c.c.-13)Y pe 4-5 (NO) (Sarcind inductiva) 24 Vcc, 0,1 A
Sarcind max. la borne (c.a.-1)Y pe 4-6 (NC) (Sarcina rezistivd) 240V c.a., 2A
Sarcind max. de bornd (c.a.-15)") pe 4-6 (NC) (Sarcind inductivd @ cos 0,4) 240V ca., 0,2A
Sarcind max. la borne (c.c.-1)1) pe 4-6 (NC) (Sarcina rezistiva) 50 Vce, 2 A
Sarcind max. de bornd (c.c.-13)Y pe 4-6 (NC) (Sarcind inductivd) 24 Vcc, 0,1 A

Sarcind min. de bornd pe 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO)
Protectia mediului conform EN 60664-1

24 Vcc 10 mA, 24V c.a. 20 mA
categoria de supratensiune III/gradul de poluare 2

1) IEC 60947 pértile 4 si 5

Contactele releului sunt izolate galvanic de restul circuitului prin izolatie suplimentard (PELV).
2) Supratensiune Categoria IT

3) Aplicatii UL 300 V c.a. 2 A

Lungimile cablurilor si sectiunile transversale ale acestora pentru cablurile pilot*:

FC 301: 50 m / FC 301 (A1): 25 m/ FC 302: 150 m
FC 301: 75 m / FC 301 (A1): 50 m/ FC 302: 300 m

Lungimea max. a cablului de motor, ecranat

Lungimea max. a cablului de motor, neecranat

Sectiunea transversalda maxima a bornelor de control, cablu flexibil/rigid fara mansoane de capat de cablu 1,5 mm?/16 AWG
Sectiunea transversald maxima a bornelor de control, cablu flexibil cu mansoane de capat de cablu 1 mm?%/18 AWG
Sectiunea transversalda maxima a bornelor de control, cablu flexibil cu mansoane de capat de cablu cu colier 0,5 mm2/20 AWG
Sectiunea minima a bornelor de control 0,25 mm?/ 24 AWG

* Cabluri de alimentare, consultati tabelele din sectiunea ,,Date electrice” a Ghidului de proiectare
Pentru mai multe informatii, consultati sectiunea Date electrice din cadrul VLT AutomationDrive Ghidului de proiectare, MG.33.BX.YY.

Caracteristica modulului de control:

Interval de scanare FC 301: 5ms/ FC 302: 1 ms
Caracteristici de comanda:

Rezolutia frecventei de iesire la 0 - 1000 Hz +/- 0,003 Hz
Precizia de repetare Start/stop precis (bornele 18, 19) < + 0,1 msec
Timp de raspuns al sistemului (bornele 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms

Domeniul de reglare a vitezei de rotatie (bucld deschisd) 1:100 din viteza de rotatie sincron

Domeniul de reglare a vitezei de rotatie (bucla inchisd) 1:1000 din viteza de rotatie sincron

Precizia vitezei de rotatie (bucld deschisd) 30 - 4000 rpm: eroare £8 rpm

Precizia vitezei (bucld inchisa), in functie de rezolutia dispozitivului de reactie 0 - 6000 rpm: eroare +0,15 rpm

Toate caracteristicile de comanda se bazeaza pe un motor asincron cuadripolar

Mediul exterior:

Carcasa

IP 209/ Tip 1, IP 212/ Tip 1, IP 55/ Tip 12, IP 66

Incercare la vibratji

1,09

Umiditate relativa max.

5% - 93% (IEC 721-3-3; Clasa 3K3 (fard condensare) in cursul functionarii

Test H.S al mediului agresiv (IEC 60068-2-43)

clasa Kd

Temperatura mediului ambiant3) Max. 50 °C (media pe o perioadd de 24 de ore: maximum 45 °C)

1) Numai pentru < 3,7 kW (200 - 240 V), s 7,5 kW (400 - 480/ 500 V)
2) Ca set de carcasa pentru < 3,7 kW (200 - 240 V), < 7,5 kW (400 - 480/ 500 V)
3) Pentru devaluarea in conditii de temperaturd ridicatd a mediului ambiant, consultati conditiile speciale din Ghidul de proiectare

Temperatura minima a mediului ambiant in cursul functionarii la capacitatea maxima 0°C
Temperatura minima a mediului ambiant in cursul functionarii la capacitatea redusa -10°C
Temperatura de stocare/transport -25 - +65/70 °C
Altitudinea maxima deasupra nivelului marii fara devaluare 1000 m

Pentru devaluarea in conditii de altitudine ridicats, a se citi conditiile speciale din Ghidul de proiectare.

Standarde EMC, Emisii EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Standarde EMC, Insensibilitate

Consultati sectiunea cu privire la conditiile speciale din Ghidul de proiectare.
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Instructiuni M
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Protectie si functii:

Protectie a motorului electrotermica la suprasarcina.

Monitorizarea temperaturii radiatorului asigura actiunea de deconectare a convertorului de frecventd daca temperatura atinge un nivel predefinit.
Temperatura de suprasarcind nu poate fi resetatd pana cand temperatura radiatorului nu scade sub valorile stabilite in tabelele din urmatoarele
pagini (Nota — aceste temperaturi pot varia in functie de putere, carcasd, clasa de protectie etc.).

Convertorul de frecventa este prevazut cu protectie la scurt-circuitele de pe bornele U, V si W ale motorului.
Dacd lipseste o faza a alimentdrii de la retea, convertorul de frecventd se deconecteaza sau emite un avertisment (in functie de sarcind).

Monitorizarea tensiunii circuitului intermediar asigura actiunea de deconectare a convertorului de frecventa daca tensiunea circuitului intermediar
este prea scazuta sau prea ridicata.

Convertorul de frecventa verifica in mod continuu nivelurile critice ale temperaturilor interne, curentului de sarcing, tensiunii ridicate ale circuitului
intermediar precum si limitele inferioare ale vitezei de rotatie ale motorului. Ca raspuns la un nivel critic, convertorul de frecventa poate ajusta
frecventa de comutare si/sau modifica caracteristica de comutare pentru a asigura performanta convertorului.

MG.33.AE.46 - VLT® este marca comerciald inregistratd Danfoss
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Instructiuni
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 M 6 Depanarea

6.1.1 Avertismente/Mesaje de alarma
Un avertisment sau o alarmd este semnalatd de LED-ul de pe partea frontald a convertorului de frecventa si indicatd de un cod pe afigaj.

Un avertisment rémane activ pand cand se elimind cauza determinant. In anumite conditii, functionarea motorului poate fi continuats. Mesajele de
avertisment pot fi critice dar nu obligatoriu.

in cazul unei alarme, convertorul de frecvents deconecteazd. Alarmele trebuie resetate dupa inl3turarea cauzei determinante pentru a putea reincepe
utilizarea echipamentului.

Aceasta poate fi realizata in trei moduri:
1. Prin utilizarea butonului de comandad [RESET] de pe panoul de control LCP.

2. Printr-o intrare digitald cu functia ,Resetare”.

3. Prin intermediul comunicatiei prin port serial/fieldbus-ului optional.

NB!
Dupd o resetare manuald prin intermediul butonului [RESET] de pe LCP, este necesard apdsarea butonului [AUTO ON] pentru a reporni
motorul.

Dacd o alarma nu poate fi resetatd, motivul ar putea fi faptul ca respectiva cauza nu a fost inldturatd sau alarma este de tipul deconectare la blocare
(consultati tabelul de pe pagina urmdtoare).

Alarmele cu deconectare la blocare ofera o protectie suplimentard, ceea ce inseamnd cd alimentarea de la retea trebuie deconectata pentru a putea reseta
alarma. Dupa repunerea sub tensiune, convertorul de frecventd nu mai este blocat si poate fi resetat conform descrierii de mai sus daca cauza a fost
eliminatd.

Alarmele fara blocare la deconectare pot fi, de asemenea, resetate utilizand functia de resetare automatad din par. 14-20 Mod reset. (Avertisment: activarea
automatd este posibila!)

Dacd un avertisment si 0 alarma sunt marcate cu un cod in tabelul de pe pagina urmatoare, inseamna ca fie un avertisment are loc inainte de alarma,
fie puteti specifica daca un avertisment sau o alarma este emisa pentru o anumita eroare.

Acest lucru este posibil, de exemplu, in par. 1-90 Protectie termicd motor. Dupa o alarma sau deconectare, motorul se va roti din inertie, iar LED-ul de
avertisment si alarma va emite un semnal luminos. Dupd remedierea defectiunii, numai LED-ul de alarma va mai semnaliza pana la resetarea convertorului
de frecventd.
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M Instructiuni
6 Depanarea de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

Nr. Descriere Avertisment Alarma/Deconecta- Alarma/Deconectare cu Parametru
re blocare Referintd
1 Sub 10 V X
2 Zero erori in functionare X) X) Par. 6-01 Functie "ti-
meout" val. zero
3 Lipsa motor X) Par. 1-80 Functie la Opri-
re
4 Lipsa det. fazd X) X) X) Par. 14-12 Func. la dif. de
tensiune intre faze
5 Tens. ridicata circuit intermediar X
6 Tens. redusd circuit intermediar X
7 Suptens circ int X X
8 Subtens circ int X X
9 Invertor supraincarcat X X
10 ETR motor cu supratemperatura (X) X) Par. 1-90 Protectie ter-
micd motor
11 Termistor motor cu supratemperatura (X) (X) Par. 1-90 Protectie ter-
micd motor
12 Limitd de cuplu X X
13 Supracurent X X X
14 Defec. impam. X X X
15 HW incomp. X X
16 Scurtcircuit X X
17 Cuv. contr. TO X) (X) Par. 8-04 Functie "ti-
meout” cuvant contr.
22 Troliu mec. Frand
23 Ventil. int. X
24 Ventil. ext. X Par. 14-53 Mon. ventil.
25 Rez. de franare scurtcircuitat X
26 Frana suprainc. X) X) Par. 2-13 Monit, puterii
frénei
27 Chopper de franare scurtcircuitat X X
28 Verif. frand (X) X) Par. 2-15 Verif. frdnd
29 Temp. radiator X X X
30 Lipsa det faza U X) X) X) Par. 4-58 Functie lipsd
fazd motor
31 Lipsa det faza vV X) (X) (X) Par. 4-58 Functie lipsd
fazd motor
32 Lipsd faza W la motor X) X) X) Par. 4-58 Functie lipsd
fazd motor
33 Supsoc pornire X X
34 Defectiune de Fieldbus X X
36 Def. alim retea X X
37 Dif. de tensiune intre faze X
38 Defec interna X X
39 Senzor radiator X X
40 Supras. T27 (X) Par. 5-00 Mod digital 1/0,
par. 5-01 Mod borng 27
41 Supras. T29 X) Par. 5-00 Mod digital 1/0,
par. 5-02 Mod bornd 29
42 Supras X30/6 X) Par. 5-32 Iesire digitald
borna X30/6
42 Supras X30/7 X) Par. 5-33 Iesire digitald
bornd X30/7
46 Alimentare modul alim X X
47 Sub tens. 24 V X X X
48 Sub tens. 1,8 V X X
49 Lim. vit. rot. X
50 Calibrare AMA nereusita X
51 Verificati Unom §i Inom pentru AMA X
52 Inom scazut pentruAMA X
53 Motor excesiv AMA X

Tabel 6.1: Lista codurilor de alarmd/avertisment
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Nr. Descriere Avertis-  Alarma/Deconec- Alarma/Deconectare cu Parametru
ment tare blocare Referintd
54 Motor inf. AMA X
55 Parametru AMA in afara limitelor X
56 AMA intrerupta de utilizator X
57 Timp expirat AMA X
58 Defectiune internd AMA X X
59 Limita de curent X
60 Interblocare ext. X
61 Eroare urmar. X) X) Par. 4-30 Funct. lipsé re-
actie motor
62 Lim. frec. ies. X
63 Frand mecanica slaba X) Par. 2-20 Curent de
slabire frand
64 Lim. tens. X
65 Temp mod contr X X X
66 Temp. scaz. X
67 Configuratie optiune modificata X
68 Oprire de sig. (X) ) Par. 5-19 Terminal 37
Safe Stop
69 Temp. modul de put. X X
70 Conf. FC neperm X
71 Oprire de sig. PTC 1 X X Par. 5-19 Terminal 37
Safe Stop
72 Defect. peric. X1 Par. 5-19 Terminal 37
Safe Stop
73 Oprire de sig. repornire automata
76 Configurare alimentator X
77 Mod alim. red. X Par. 14-59 Actual Num-
ber of Inverter Units
78 Eroare urmar.
79 Conf. PS neperm X X
80 Conv. initializ. la valoarea implicita X
81 CSIV corrupt
82 Er. par. CSIV
85 Eroare Profibus/Profisafe
90 Mon. encoder (X) (X) Par. 17-61 Monito-
riz.semnal encoder
91 Conf. inc. intrareanalogica 54 X S202
100-199 Consultati instructiunile de operare pentru MCO 305
243 Frand IGBT X X
244 Temp. radiator X X X
245 Senzor radiator X X
246 Alim. modul alim. X X
247 Temp. modul alim. X X
248 Conf. PS neperm X X
250 Compon. noua X Par. 14-23 Config.cod
car.
251 Cod tip nou X X

Tabel 6.2: Lista codurilor de alarmé/avertisment

(X) Dependent de parametru

1) Nu poate fi resetat automat prin par. 14-20 Mod reset.

O deconectare este actiunea declansdrii unei alarme. Deconectarea va opri motorul prin inertie si poate fi resetata prin apdsarea butonului de resetare
sau prin intermediul unei intrdri digitale (grupul de par. 5-1* [1]). Evenimentul care a cauzat declansarea alarmei nu poate deteriora convertorul de
frecventd sau cauza conditji periculoase. O deconectare cu blocare este o actiune cand apare o alarma, care poate cauza deteriorarea convertorului sau
a pieselor conectate. O stare de deconectare cu blocare poate fi resetatd numai prin repornire.

Indicator LED
Avertisment galben
Alarma rosu intermitent
Deconectare cu blocare galben si rosu
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Cuvant alarma, Cuvant de stare extins
Bit Hex Dec Cuvant alarma  Cuvantalarma 2 Cuv. avertisment Cuv. aver- Cuv. stare
tisment 2 extins
0 00000001 1 Verif. frdnd (A28)  DeplasareService, Verif. frana (W28) Mers in ramp
Citire/Scris
1 00000002 2 Tem mod put. DeplasareService, Tem mod put (W69) Se executd AMA
(A69) (rezervat)
2 00000004 4 Defec. impam. DeplasareService, Defec. impam. (W14) Pornire CC/CCC
(A14) cod/piesa R
3 00000008 8 Temp mod contr  DeplasareService, Temp mod contr (W65) Incetinire
(A65) (rezervat)
4 00000010 16 Cuv. contr. TO DeplasareService, Cuv. contr. TO (W17) Opritor
(A17) (rezervat)
5 00000020 32 Supracurent (A13) Supracurent (W13) React ridicata
6 00000040 64 Limitd de cuplu Limita de cuplu (W12) React. scazuta
(A12)
7 00000080 128 Supinc tem mot Supinc tem mot (W11) Curent de iesire ridi-
(A11) cat
8 00000100 256 ETR motor terminat ETR motor terminat Curent scazut
(A10) (W10)
9 00000200 512 Invertor suprainc. Invertor suprainc. (W9) Frecv ies ridic
(A9)
10 00000400 1024 Subtens circ int Subtens circ int (W8) Frecv ieg scazut
(A8)
11 00000800 2048 Suptens circ int Suptens circ int (W7) Verif. frand OK
(A7)
12 00001000 4096 Scurtcircuit (A16) Tens. redusa (W6) Max. fran.
13 00002000 8192 Supsoc pornire Tens. ridicata (W5) Franare
(A33)
14 00004000 16384 Lipsa det. faza (A4) Lipsd det. faza (W4) Vit. in afara dom adm
15 00008000 32768 AMA nu este OK Lipsa motor (W3) OVC activ
16 00010000 65536 Eroare val. zero Eroare val. zero (W2) Frana c.a.
(A2)
17 00020000 131072 Defec internd (A38) Eroare KTY Sub 10 V (W1) Avert KTY  Bloc. temp. parola
18 00040000 262144 Frana suprainc. Eroare vent. Frana suprainc. (W26)  Avert. vent. Protectie cu parola
(A26)
19 00080000 524288 Lipsa det faza U Eroare ECB Rez. franare (W25) Avert. ECB
(A30)
20 00100000 1048576 Lipsd det fazd Vv Frand IGBT (W27)
(A31)
21 00200000 2097152 Lipsa det faza W Lim. vit. rot. (W49)
(A32)
22 00400000 4194304 Defect Fieldbus Defect Fieldbus (W34) Neutilizat
(A34)
23 00800000 8388608 Sub tens. 24 V Sub tens. 24 V (W47) Neutilizat
(A47)
24 01000000 16777216 Def. alim retea Def. alim retea (W36) Neutilizat
(A36)
25 02000000 33554432  Subtens. 1,8V Limit. curent (W59) Neutilizat
(A48)
26 04000000 67108864 Rez. franare (A25) Temp. scaz. (W66) Neutilizat
27 08000000 134217728  Frand IGBT (A27) Lim. tens. (W64) Neutilizat
28 10000000 268435456  Modif. optiune Lipsa com. enco (W90) Neutilizat
(A67)
29 20000000 536870912  Conv. initializ.(A80) Lim. frec. ies. (W62) Neutilizat
30 40000000 1073741824  Oprire de sig. (A68) Oprire de sig. Oprire de sig. (W68) Oprirede  Neutilizat
(A71) PTC 1 sig. (W71)
PTC 1
31 80000000 2147483648 Frana mec. slab.  Defect. peric. Cuvant de stare extinsa Neutilizat
(A63) (A72)

Tabel 6.3: Descrierea Cuvantului alarma, Cuvantului de avertisment si Cuvantului de stare extinsa

Cuvintele de alarma, cuvintele de avertisment si cuvintele de stare extinse pot fi afisate pentru diagnosticare prin intermediul magistralei seriale sau a

fieldbus-ului optional. Consultati, de asemenea, par. 16-94 Cuv. stare extins..

AVERTISMENT 1, Sub 10 V:

Tensiunea de 10 V de pe borna 50 a modulului de control este sub 10 V.
Decuplati cateva sarcini de pe borna 50, deoarece alimentarea de 10 V
este supraincarcata. Max. 15 mA sau minimum 590 Q.

AVERTISMENT/ALARMA 2, Eroare val. zero:

Semnalul de pe borna 53 sau 54 este mai scazut decat 50 % din valoarea
configuratd in par. 6-10 Tensiune redusa bornd 53, par. 6-12 Curent
scazut bornad 53, par. 6-20 Tensiune redusd bornd 54 sau respectiv
par. 6-22 Curent scazut borna 54.

104

AVERTISMENT/ALARMA 3, Lipsi motor:
Nu este conectat niciun motor la iesirea convertorului de frecventa.

AVERTISMENT/ALARMA 4, Lipsi det. fazi:

Lipseste o faza din reteaua de alimentare sau tensiunea de alimentare
nesimetrica este prea ridicata.

Acest mesaj este afisat si atunci cand la redresorul de intrare al conver-
torului de frecventd apare o defectiune.

Verificati tensiunea si curentul de alimentare cdtre convertorul de frec-
ventd.
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AVERTISMENT 5, Tensiune ridicata alimentare c.c.:
Tensiunea circuitului intermediar (c.c.) este mai ridicata decat limita de
supratensiune a sistemului de control. Convertorul de frecventd este inca
activ.
AVERTISMENT 6, Tens. redusa:
Tensiunea circuitului intermediar (c.c.) este sub limita de subtensiune a
sistemului de control. Convertorul de frecventa este inca activ.
AVERTISMENT/ ALARMA 7, Suptens circ int:
Daca tensiunea circuitului intermediar depaseste limita, convertorul de
frecventa decupleaza dupd o perioada.
Remedieri posibile:

Conectati un rezistor de franare

Mariti timpul de rampd

Activati functiile din par. 2-10 Functie fréna

M3riti par. 14-26 fntérz decupl la def invert

Limite de alarma/avertisment:
3x200-240 3x380-500V 3x525-600V

\%

[Vec] [Vec] [Vcc]
Subtensiune 185 373 532
Avertisment ten- 205 410 585
siune scazutd
Avertisment ten- 390/405 810/840 943/965
siune ridicata
(fara frana — cu
frand)
Supratensiune 410 855 975

Tensiunile prezentate reprezinta tensiunile circuitului intermediar al
convertorului de frecventd cu o toleranta de + 5 %. Tensiunea de
retea corespunzdtoare este valoarea tensiunii circuitului intermediar
(alimentare c.c.) impartitd cu 1,35

AVERTISMENT/ALARMI"\ 8, Subtens circ int:
Daca tensiunea circuitului intermediar (c.c.) scade sub limita ,Avertis-

2

ment tensiune scdzutd” (consultati tabelul de mai sus), convertorul de
frecventa verificd daca alimentarea de rezerva de 24 V este conectata.
Dacd nu este conectatd nicio alimentare de rezerva de 24 V, convertorul
de frecventa se deconecteaza dupa un anumit interval de timp, in functie
de echipament.

Pentru a verifica dacd tensiunea de alimentare corespunde convertorului

de frecventa, cititi capitolul Specificatii generale.

AVERTISMENT/ALARMA 9, Inver. suprainc:

Convertorul de frecventa este pe punctul de a cupla din cauza unei su-
prasarcini (curent prea ridicat pe o perioada prea lungd). Contorul pentru
protectia electronica, termicd a invertorului emite un avertisment la 98 %
si se deconecteaza la 100 %, declansand o alarmad. Convertorul de frec-
ventd nu poate fi resetat pana contorul nu indicd mai putin de 90 %.
Defectiunea este supraincdrcarea convertorului de frecventa cu peste 100
% pe o perioada de timp prea lunga.

AVERTISMENT/ALARMA 10, Supin ETR mot:

Conform protectiei termice electronice (ETR), motorul este supraincélzit.
Puteti alege in par. 1-90 Protectie termicd motordacé doriti ca acest con-
vertor de frecventd sd emita un avertisment sau o alarma cand contorul
ajunge la 100%. Defectiunea este suprasolicitarea motorului cu peste
100% pe o perioada de timp prea lunga. Verificati configurarea corecta
a par. 1-24 Curent sarcind motor de motor.

Daofitt

AVERTISMENT/ALARMA 11, Supinc tem mot:

Termistorul sau conectarea termistorului este deconectat(a). Puteti alege
in par. 1-90 Protectie termicd motor daca doriti ca acest convertor de
frecventa sa emita un avertisment sau o alarma cand contorul ajunge la
100%. Verificati dacd termistorul a fost conectat corect intre borna 53
sau 54 (intrare tensiune analogicd) si borna 50 (alimentare + 10 Volti)
sau intre borna 18 sau 19 (intrare digitald numai PNP) si borna 50. Daca
este utilizat un senzor KTY, verificati sa fie corectd conexiunea intre bor-
nele 54 si 55.

AVERTISMENT/ALARMA 12, Limita de cuplu:

Valoarea cuplului este mai ridicata decat cea din par. 4-16 Limitad de cuplu,
mod motor (in functionarea motorului) sau valoarea cuplului este mai
ridicatd decat cea din par. 4-17 Limita de cuplu, mod generator (in func-
tionarea regenerativa).

AVERTISMENT/ALARM;\ 13, Supracurent:

Limita curentului de varf al invertorului (aproximativ 200 % din curentul
nominal) este depdsitd. Avertismentul va dura aproximativ 8-12 sec.,
dupa care convertorul de frecventd decupleaza declansand o alarma.
Opriti convertorul de frecventa si verificati daca arborele motorului poate
fi rotit 5i dacd puterea motorului corespunde cu convertorul de frecventa.
Dacd este selectat controlul franei mecanice extins, deconectarea poate
fi resetatd din exterior.

ALARMA 14, Defec. impam.:

Existd o descarcare de curent de la fazele de iesire catre impamantare,
ori in cablul dintre convertorul de frecventd si motor ori in motor.

Opriti convertorul de frecventa si eliminati defectiunea de impdmantare.

ALARMA 15, HW incomp.:
O optiune atagatd nu este recunoscuta corespunzator de panoul de co-
manda (echipament sau program).

ALARMA 16, Scurtcircuit
Exista un scurtcircuit in motor sau la bornele motorului.
Opriti convertorul de frecventa si eliminati scurtcircuitul.

AVERTISMENT/ALARMA 17, Cuv. contr. TO:

Lipsé comunicatie cdtre convertorul de frecventa.

Avertismentul va fi activ numai cand par. 8-04 Functie "timeout” cuvént
contr. NU este configurat la Dezactiv.

Dacad par. 8-04 Functie "timeout” cuvént contr. este configurat la Oprire
s/ decuplare, va aparea un avertisment, dupa care convertorul de frec-
ventd va incetini si va decupla, timp in care declangeaza o alarma.

Par. 8-03 7imp "timeout” cuvant contr. ar putea fi ridicat.

AVERTISMENT 23, Ventil. int.:

Functia de avertisment a ventilatorului reprezinta o protectie suplimen-
tard care verifica dacd ventilatorul functioneaza/este montat. Functia de
avertisment a ventilatorului poate fi dezactivata din par. 14-53 Mon. ven-
til. (configurat la [0] Dezactiv.).

AVERTISMENT 24, Ventil. ext.:

Functia de avertisment a ventilatorului reprezinta o protectie suplimen-
tara care verificd daca ventilatorul functioneazd/este montat. Functia de
avertisment a ventilatorului poate fi dezactivata din par. 14-53 Mon. ven-
til. (configurat la [0] Dezactiv.).

AVERTISMENT 25, Rez. de franare scurtcircuitat:

Rezistorul de franare este monitorizat in cursul functiondrii. Daca acesta
este scurtcircuitat, functia de franare este deconectatd si se emite o
alarmd. Convertorul de frecventd functioneaza incd, dar fard functia de
franare. Opriti convertorul de frecventa si inlocuiti rezistorul de franare
(consultati par. 2-15 Verif. frand).
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AVERTISMENT/ALARMA 26, Frani suprainc.:

Puterea transmisd catre rezistorul de franare este calculata ca procentaj,
ca o valoare medie pentru ultimele 120 de secunde, pe baza valorii re-
zistentei rezistorului de franare (par. 2-11 Rez. franare (ohm)) si a
tensiunii circuitului intermediar. Avertismentul este activ cand puterea de
franare disipatd este mai mare decét 90 %. Dacd a fost selectatd optiunea
Decuplare [2] in par. 2-13 Monit. puterii franei, convertorul de frecventa
decupleaza si emite aceasta alarma atunci cand puterea de franare dis-
ipata este mai mare de 100 %.

AVERTISMENT/ALARMA 27, Defectiune chopper de franare:
Tranzistorul de franare este monitorizat in timpul functionarii si daca
acesta este scurtcircuitat, functia de franare deconecteaza si se emite un
avertisment. Convertorul de frecventd mai poate functiona, dar dacd
tranzistorul de franare a fost scurtcircuitat, pe rezistorul de franare va fi
prezentd o putere substantiald chiar dacd acesta este inactiv.

Opriti convertorul de frecventa si inlocuiti rezistorul de franare.

Aceastd alarma/avertisment se poate declansa, de asemenea, daca re-
zistorul de franare se supraincalzeste. Bornele 104 la 106 sunt disponibile
ca rezistor de frénare. Intrdrile Klixon, a se vedea sectiunea Termostatul
rezistorului de franare.

Avertisment: Existd riscul ca, in cazul in care tranzis-
torul de frénare este scurtcircuitat, sa fie transmisad o
. putere semnificativd asupra rezistorului de franare.

AVERTISMENT/ALARMA 28, Verif. frana:
Defectiune rezistenta de franare: rezistorul de franare nu este conectat/
nu functioneaza.

ALARMA 29, Tem modul alim:

in cazul in care carcasa este IP 20 sau IP 21/Tip 1, temperatura de de-
cuplare a radiatorului este de 95 °C +5 °C. Defectiunea de supraincalzire
nu poate fi resetatd pana cand temperatura radiatorului nu scade sub 70
°C +5 °C.

Defectiunea poate fi:
- Temperatura mediului ambiant este prea ridicata

- Cablul motorului este prea lung

ALARMA 30, Lipsé det fazi U:
intre convertorul de frecventa si motor lipseste faza U a motorului.
Opriti convertorul de frecventd si verificati faza U a motorului.

ALARMA 31, Lips3 det fazi V:
Intre convertorul de frecventd si motor lipseste faza V a motorului.
Opriti convertorul de frecventa si verificati faza V a motorului.

ALARMA 32, Lips det fazi W:
Intre convertorul de frecvent si motor lipseste faza W a motorului.
Opriti convertorul de frecventd si verificati faza W a motorului.

ALARMA 33, Supsoc pornire:
Intr-o perioadd scurtd au avut loc prea multe porniri. Consultati capitolul
Specificatii generale pentru numdrul permis de porniri pe minut.

AVERTISMENT/ALARMA 34, defectiune deFieldbus:

Fieldbus-ul de pe modulul optional de comunicatii nu functioneaza corect.
Verificati parametrii asociati cu modulul si asigurati-vd c¢d modulul este
inserat corespunzator in Slotul A al convertorului de frecventd. Verificati
cablurile pentru fieldbus.
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AVERTISMENT/ALARMA 36, Def. alim retea:

Acest avertisment/aceasta alarmad este activ(d) numai daca se intrerupe
tensiunea de alimentare a convertorului de frecventa si dacd
par. 14-10 Defec. alim. de la refeaNU este configurat la OPR. Remediere
posibild: verificati sigurantele convertorului de frecventa

ALARMA 37, Dezechilibru fazi:

Existd o lipsé de echilibru de curent intre unitatile de putere

ALARMA 38, Defec interna:

Cand are loc aceasta alarma, este posibil s3 fie necesard contactarea fur-
nizorului dvs. Danfoss. Unele din cele mai obisnuite mesaje de alarma:

o

Portul serial nu se poate initializa. Defectiune hardware
serioasa
256 Datele EEPROM de activare sunt defecte sau vechi.
512 Datele EEPROM ale panoului de comanda sunt defecte
sau vechi.
513 Expirare comunicatie de citire a datelor EEPROM
514 Expirare comunicatie de citire a datelor EEPROM
515 Comanda orientatd pe aplicatie nu poate recunoaste da-
tele EEPROM
516 Imposibil de scris pe EEPROM intrucét se afla in progres
0 comanda de scriere
517 Comanda de scriere expira
518 Defectiune in EEPROM
519 Date BarCode lipsa sau nevalide in EEPROM 1024 — im-
posibil de trimis telegrama 1279 CAN. (1027 indicd o
posibila defectiune de hardware)
1281 Expirare flash al procesorului digital de semnal (DSP).
1282 Incompatibilitate versiune microsoftware de activare
1283 Incompatibilitate versiune date EEPROM de activare
1284 Imposibil de citit versiunea software a procesorului di-
gital de semnal
1299 Optiunea SW in slotul A este veche
1300 Optiunea SW in slotul B este veche
1311 Optiunea SW in slotul CO este veche

1312 Optiunea SW in slotul C1 este veche
1315 Optiunea SW in slotul A nu este acceptata (nepermisd)
1316 Optiunea SW in slotul B nu este acceptatd (nepermisd)
1317 Optiunea SW in slotul CO nu este acceptata (nepermisd)
1318 Optiunea SW in slotul C1 nu este acceptatd (nepermisd)
1536 Este inregistratd o exceptie in Comanda orientata pe
aplicatie. Informatiile de depanare sunt afisate pe LCP
1792 Watchdog DSP este activ. Datele de depanare ale co-
menzilor orientate pe motor nu au fost transferate co-
rect.
2049 Datele de activare repornite
2315 Lipsa versiune SW de la unitatea de alimentare
2816 Depasire de stiva in modulul panoului de comanda
2817 Activitdti incete in programator
2818 Activitati rapide
2819 Fir de executie parametri
2820 Depagire stiva LCP
2821 Exces de date pe portul serial
2822 Exces de date pe portul USB
3072- Valoarea parametrului se afld in afara limitelor sale.
5122 Executati initializarea. Numarul de parametru care cau-
zeazd alarma: scadeti codul din 3072. Exemplu de cod
de eroare 3238: 3238-3072 = 166 este in afara limitei
5123 Optiune din slotul A: Hardware incompatibil cu hardwa-
re-ul Panoului de comandd
5124 Optiune din slotul B: Hardware incompatibil cu hardwa-
re-ul Panoului de comanda
5125 Optiune din slotul CO: Hardware incompatibil cu hard-
ware-ul Panoului de comanda
5126 Optiune din slotul C1: Hardware incompatibil cu hard-
ware-ul Panoului de comanda
5376- Memorie insuficienta
6231

AVERTISMENT 40, Supras. T27
Verificati sarcina conectatd la borna 27 sau indepartati legatura scurtcir-
cuitatd. Verificati par. 5-00 Mod digital I/O si par. 5-01 Mod borna 27.
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AVERTISMENT 41, Supras. T29
Verificati sarcina conectata la borna 29 sau indepartati legatura scurtcir-
cuitata. Verificati par. 5-00 Mod digital 1/0 si par. 5-02 Mod borna 29.

AVERTISMENT 42, Supras X30/6:
Verificati sarcina conectata la borna X30/6 sau indepartati legatura scurt-
circuitatd. Verificati par. 5-32 lesire digitald borna X30/6.

AVERTISMENT 42, Supras X30/7
Verificati sarcina conectata la borna X30/7 sau indepartati legatura scurt-
circuitatd. Verificati par. 5-33 Iesire digitald bornd X30/7.

AVERTISMENT 47, Sub tens. 24 V:
Alimentarea de rezerva de 24 Vcc poate fi suprasolicitata, in caz contrar
luati legdtura cu furnizorul dvs. Danfoss.

AVERTISMENT 48, Sub tens. 1,8 V:
Luati legdtura cu furnizorul dvs. Danfoss.

AVERTISMENT 49, Lim. vit. rot.:
Viteza de rotatie nu se afla in intervalul precizat in par. 4-11 Lim. inf. a
vit. rot. motor. [RPM] si par. 4-13 Lim. sup. a vit. rot. motor. [RPM].

ALARMA 50, Calibrare AMA nereusita:
Luati legatura cu furnizorul dvs. Danfoss.

ALARMA 51, Verificati Unom si Inom AMA:
Configurarea tensiunii, curentului si a puterii motorului pare a fi incorecta.
Verificati configurarea.

ALARMA 52, Inom scizut pentru AMA:
Curentul de sarcina al motorului este prea scdzut. Verificati configurdrile.

ALARMA 53, Mot. exces. AMA:
Motorul este de putere prea mare pentru a putea fi suportat de AMA.

ALARMA 54, Motor inf. AMA:
Motorul este de putere prea mica pentru a putea fi suportat de AMA.

ALARMA 55, Par. AMA in afara limitelor:
Valorile parametrilor identificate de la motor sunt in afara limitelor ac-
ceptabile.

ALARMA 56, AMA intrerupti de utilizator:
AMA a fost intrerupta de utilizator.

ALARMA 57, Timp expirat AMA:
fncercati sa reporniti AMA de cateva ori, pan3 cand se efectueazé AMA.
Nu uitati cd pornirile repetate pot cauza ridicarea temperaturii motorului
la un nivel la care cresc valorile rezistentelor Rs si Rr. In cele mai multe
cazuri, aceste valori nu sunt critice.

ALARMA 58, Defectiune interndAMA:
Luati legatura cu furnizorul dvs. Danfoss.

AVERTISMENT 59, Lim. curent:
Curentul este mai ridicat decat valoarea din par. 4-18 Limit. curent.

ALARMA/AVERTISMENT 61, Eroare urmar.:

O eroare intre viteza calculatd si viteza mdsurata de la dispozitivul de
reactie. Setarea functiei Avertisment/Alarmd/Dezactivare se afld in
par. 4-30 Funct. lipsé reactie motor. Setarea erorilor acceptate se afld in
par. 4-31 Eroare reactie vit.motor si timpul permis pentru declansarea
erorii se afla in par. 4-32 "Timeout" ljpsa reactie motor. Pe durata pro-
cedurii de punere in functiune, este posibil ca functia sa fie activa.

AVERTISMENT 62, Lim. frec. ies.:

Frecventa de iesire este mai ridicatd decdt valoarea configuratd in
par. 4-19 Frec. max. de iesire. Acesta este un avertisment in modul VWC
+ si 0 alarma (deconectare) in modul Flux.
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ALARMA 63, Frani mec. slab.:
Curentul real de sarcind al motorului nu a depasit curentul de slabire a
franei din fereastra de timp ,,fntérziere de pornire”.

AVERTISMENT 64, Lim. tens.:
Combinatia de sarcind si viteza de rotatie necesitd o tensiune de lucru a
motorului mai ridicatd decat tensiunea reald a circuitului intermediar.

AVERTISMENT/ALARMA/DECUPLARE 65, Temp mod contr:
Supratemperaturd modul de control: Temperatura de decuplare a mo-
dulului de control este de 80°C.

AVERTISMENT 66, Temp. scaz.:

Temperatura radiatorului este masurata ca fiind de 0° C. Aceasta ar putea
indica faptul ca senzorul de temperaturd este defectat si astfel viteza de
rotatie a ventilatorului este maximd pentru cazul in care partea de ali-
mentare a modulul de control este prea fierbinte.

ALARMA 67, configurare optiune modificata:
Una sau mai multe optiuni au fost addugate sau eliminate de la ultima
oprire.

ALARMA 68, Oprire de sig.:
Oprirea de siguranta a fost activatd. Pentru a relua functionarea, aplicati
24 Vcc la T-37. Apasati butonul de resetare pe LCP.

AVERTISMENT 68, Oprire de sig.:
Oprirea de sigurantd a fost activatd. Se reia functionarea normala cand
oprirea de siguranta este dezactivata. Avertisment: Repornire automatd!

ALARMA 70, conf. FC neperm:
Combinatia actuald a panoului de comandad si a modulului de alimentare
sunt ilegale.

ALARMA 71,0prire de sig. PTC 1:

Oprirea de siguranta a fost activata din modulul termistorului PTC MCB
112 (motor prea cald). Functionarea normala poate fi reluatd cand MCB
112 aplica din nou 24 Vcc pe T-37 (cand temperatura motorului atinge
un nivel acceptabil) si cand intrarea digitald de la MCB 112 este dezacti-
vata. Cand are loc acest fenomen, trebuie trimis un semnal de resetare
(prin Bus, intrarea digitald I/O sau apdsand tasta [RESET]).

AVERTISMENT 71, oprire de sig. PTC1:

Oprirea de siguranta a fost activata din modulul termistorului PTC MCB
112 (motor prea cald). Functionarea normald poate fi reluatd cand MCB
112 aplica din nou 24 Vcc pe T-37 (cand temperatura motorului atinge
un nivel acceptabil) si cand intrarea digitald de la MCB 112 este dezacti-
vata. Avertisment: Repornire automatad.

ALARMA 72, Eroare peric.:

Oprire de sigurantd cu deconectare cu blocare. Alarma Eroare peric. este
emisa in cazul in care combinatia de comenzi pentru oprirea de sigurantd
este neasteptatd. Acesta este cazul dacd modulul termistorului PTC MCB
112 pentru VLT activeazd X44/ 10, insa oprirea de siguranta nu este ac-
tivaté. In plus, MCB 112 este singurul dispozitiv care utilizeaz oprirea de
sigurantd (specificata selectand [4] sau [5] in par. 5-19), o combinatie
neasteptatad inseamnd activarea opririi de siguranta fara activarea X44/
10. Urmatorul tabel rezumd combinatiile neasteptate care au condus la
Alarma 72. Retineti, daca se activeaza X44/ 10 in selectia 2 sau 3, acest
semnal este ignorat! Cu toate acestea, MCB 112 va putea activa, totusi,
Oprirea de siguranta.
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Functie Nr. X44/ 10 (DI)  Oprire de sig. T37
Avertisment  [4] dF =
PTC 1
- +
Alarmd PTC1 [5] + -
- +
PTC 1 si releu [6] + -
A
PTC 1 sireleu [7] + -
w
PTC 1 si releu [8] + -
A/W
PTC 1 sireleu [9] + -
W/A
+: activat
-: Neactivat

ALARMA 78, Eroare urmar.:
Contactati Danfoss

ALARMA 80, Conv. initializ. la valoarea implicita:
Configurarile parametrilor sunt initializate la configurarea implicitd dupa
o0 resetare manuald (trei degete).

ALARMA 90, Lipsi com. enco:
Verificati conexiunea la optiunea encoder si inlocuiti MCB 102 sau MCB
103.

ALARMA 91, Conf. inc. AI54:
Comutatorul S202 trebuie adus in pozitia OPRIT (intrare tensiune) cand
un senzor KTY este conectat la borna de intrare analogica 54.

ALARMA 250, Compon. noui:

Alimentarea sau tensiunea de alimentare in modul comutare a fost schim-
batd. Tipul codului pentru convertorul de frecventa trebuie restabilit in
EEPROM. Selectati codul de tip corect din par. 14-23 Config.cod car. con-
form etichetei de pe unitate. Nu uitati sa selectati ,Salvare in EEPROM”
dupa ce ati terminat.

ALARMA 251, cod tip nou:
Convertorul de frecventa are un cod de tip nou.

Daofitt

Instructiuni
de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

108 MG.33.AE.46 - VLT® este marca comerciald inregistratd Danfoss



Instructiuni

de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300 Index
Index

A

Abrevieri 5
Accelerare/decelerare 36
Accesul La Bornele De Control 33
Adaptare Autom. A Motorului (ama) 1-29 50
Adaptarea Automata A Motorului (ama) 40
Afisaj Grafic 45
Afisaj Numeric 45
Alimentare C.c. 105
Alimentarea De La Retea (11, L2, L3) 95
Alimentarea De Rezervd Cu 24 Vcc 3
Ama Completa Sau Redusa 40
Aprobari 4
Avertisment General 9
Avertismente 101
B

Bornele De Control 34
Bornele Electrice 37
Brake Release Time 2-25 60
C

Cablurile Pilot 37,38
Caracteristica De Iegsire (u, V, W) 95
Caracteristica Modulului De Control 98
Caracteristici De Comanda 98
Caracteristici De Cuplu 1-03 52, 95
Circuitului Intermediar 105
Comanda Start/stop Prin Impuls 35
Comunicatie Prin Port Serial 97
Comutatoarele 5201, S202 Si S801 39
Conditii De Racire 21
Conectarea La Reteaua De Alimentare 24
Conectarea Motoarelor In Paralel 42
Conectarea Motorului 27
Configurdri Implicite 74
Controlul Franei 105
Controlul Fréanei Mecanice 42
Cop. Lcp 0-50 52
Curent De Slabire Frand 2-20 59
Curent Sarcind Motor 1-24 48
Curentul De Dispersie 9
D

Devicenet 3
Dimensiuni Mecanice 19
Dispozitivul De Curent Rezidual 9
E

Ecranate/armate 38
F

Filtru Rfi 14-50 72
Filtru Sinusoidal 30
[Frecv.activare Frana Hz] 2-22 59
Frecv.motor 1-23 48
Functie Frand 2-10 57
Functie Releu 5-40 70
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Gain Boost Factor 2-28 60
I

Iesire Anal 97
Iesirea Digitald 97
Tegirea Motorului 95
Iesirile Releu 67
Iesirile Releu 97
i

indepartarea Ejectoarelor De Pe Cablurile Suplimentare 23
I

Instalarea Aldturatd 21
Instalarea Electricd 34,37
Instructiuni Privind Dezafectarea 5
i

Intérz. Activ. Frén3 2-23 60
I

Intréri Analogice 96
Intrari Digitale: 95
Intrari Encoder/in Impulsuri 96
Ip21 /Tip 1 3
L

Led-uri 45
Limba 0-01 47
Limitd Putere Frana (kw) 2-12 57
Lista De Verificare 18
Lucrari De Reparatie 10
Lungimile Cablurilor Si Sectiunile Transversale Ale Acestora-continuare 98
Lungimile Si Sectiunile Transversale Ale Cablurilor 98
M

Mct 10 3
Mediul Exterior 98
Mesaje De Alarma 101
Mesaje De Stare 45
Mod Bornd 27 5-01 63
Mod Bornd 29 5-02 63
Mod Digital I/o 5-00 63
Mod Operare 14-22 71
Mod Suprasar. 1-04 53
Modul De Control, Comunicatie Prin Port Serial Usb 97
Modul Protectie 9
Modulul De Control, Comunicatia Prin Port Serial Rs 485 97
Modulul De Control, Iesire +10 Vcc 97
Modulul De Control, Iesire 24 Vcc 97
Modulul Optional De Comunicatji 106
Monit. Puterii Franei 2-13 57
Montarea Mecanica 21
Montarea Panoului Incastrat 22
N

Neconformitate La Ul 30
Nivel De Tensiune 95
Nivele De Performantd A Arborelui. 3
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Oprire De Sig. 10
Opritor 66
P

Pachetului Lingvistic 1 47
Pachetului Lingvistic 2 47
Pachetului Lingvistic 3 47
Pachetului Lingvistic 4 47
Panoul De Comandd Local Numeric 45
Placa De Cuplaj 27
Pldcuta Nominala 40
Pldcuta Nominala A Motorului 40
Pornire/oprire 35
Precautii De Sigurantd 8
Profibus 3
Protectia La 30
Protectia Motorului 53
Protectie A Motorului 99
Protectie Si Functii 99
Protectie Termica Motor 43, 53
[Putere Motor Kw] 1-20 48
R

Raciri 53
Reactanta De Dispersie A Statorului 50
Reactanta Principald 50
Ref. Prescrisd 3-10 61
Referinta De Tensiune Prin Intermediul Unui Potentiometru 36
Referinta Max. 3-03 50
Referinta Min. 3-02 50
Referinta Potentiometru 36
Releu Electronic Bornd 55
Resursd Referintd 1 3-15 62
Resursd Referintd 2 3-16 62
Resursa Referintad 3 3-17 62
Rez. Franare (ohm) 2-11 57
S

Senzor Kty 105
Sigurante 30
Simboluri 4
Stop Delay 2-24 60
Supin Etr Mot 105
Sursa Termistor 1-93 56
T

Tensiune Lucru Motor 1-22 48
Termistorul 53
Timp De Demaraj Rampa 1 3-41 50
Timp De Incetinire Rampé 1 3-42 51
Torque Ramp Time 2-27 60
Torque Ref 2-26 60
U

Unit Vit. Rot. Mot 0-02 52
\")

Ver. Software 15-43 73
Verif. Frang 2-15 58
Vit. Nominald De Rot. Motor 1-25 48
[Vit. Rot. Activ. Frand Rpm] 2-21 59

MG.33.AE.46 - VLT® este marca comerciala inregistrata Danfoss

Index

111



Instructiuni
Index M de utilizare VLT®AutomationDrive FC 300

[Vit. Rot. Jog Hz] 3-11 61
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