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1 Jak cist tento Navod k pouzivani

VLT AutomationDrive
Navod k pouzivani
Verze softwaru: 5.8x

Tento navod k pouzivani Ize pouZit pro véechny ménice kmitoCtu VLT AutomationDrive s verzi softwaru 5.8x.
Verze softwaru je uvedena v par. 15-43 Softwarova verze.

1.1.1 Jak Cist tento Navod k pouzivani

VLT AutomationDrive je uréen pro zajisténi vysokého vykonu na hfideli u elektrickych motordl. Pozorné si prectéte tento navod, abyste méni¢ spravné
pouzivali. Nespravné zachazeni s méni¢em kmito¢tu mize zapficinit chybny provoz ménice kmitoctu nebo souvisejiciho zafizeni, zkratit Zivotnost nebo
zp(isobit dalsi problémy.

Tento Navod k pouzivani vam pom(ze zacit, instalovat, programovat a Fesit problémy s méni¢em kmitoctu VLT AutomationDrive.

VLT AutomationDrive se dodava ve dvoutrovnich vykonu na hfideli. FC 301 zvlada rdizné principy ovladani motoru jako skalarni (U/f) a VWC+ a je urcen
pouze pro asynchronni motory. FC 302 je vysoce vykonny méni¢ kmitoCtu urceny pro asynchronni motory i motory s permanentnim magnetem a zvlada
rlizné principy ovladani motoru jako skalarni (U/f), VVC+ a vektoroveé.

Tento Navod k pouZzivani je uréen pro méni¢ FC 301 i FC 302. KdyzZ se informace tykaji obou fad, uvadime je jako FC 300. Jinak je specialné zminén ménic
FC 301 nebo FC 302.

Kapitola 1, Jak cist tento Navod k pouzivani, je ivodem do pfirucky a informuje uZivatele o schvélenich, symbolech a zkratkach pouZitych v textu.
Kapitola 2, Bezpe¢nostni pokyny a véeobecna upozornéni, obsahuje pokyny ke spravnému zachazeni s méni¢em kmitoctu FC 300.

Kapitola 3, Instalace, vas provede mechanickou montazi a technickou instalaci.

V kapitole 4, Programovani, se dozvite, jak pracovat s méni¢em FC 300 pomoci LCP a jak ho programovat.

Kapitola 5, Obecné technické udaje, obsahuje technické Udaje o ménici kmitoctu FC 300.

Kapitola 6, PFi€iny a odstrafovani zavad, vam pomUze pfi feSeni problém(, které mohou nastat pfi pouzivani FC 300.

Dostupna literatura pro FC 300
- Navod k pouZzivani VLT AutomationDrive poskytuje nezbytné informace pro pfipravu a provoz ménice.

- Prirucka projektanta VLT AutomationDrive obsahuje veskeré technické informace o konstrukci ménice a aplikacich véetné inkrementalniho cidla,
rozkladace a reléovych dopliikd.

- Navod k pouZzivani VLT AutomationDrive Profibus Operating Instructions poskytuje informace nezbytné k ovladani, sledovani a programovani
ménice prostiednictvim a sbérnice Profibus sbérnice Fieldbus.

- Navod k pouzivani VLT AutomationDrive DeviceNet Operating Instructions poskytuje informace nezbytné k ovladani, sledovani a programovani
ménice prostrednictvim a sbérnice DeviceNet sbérnice Fieldbus.

- Navod k pouZivani VLT AutomationDrive MCT 10 Operating Instructions poskytuje informace o instalaci a pouZiti pocitacového softwaru.
- Prirucka VLT AutomationDrive IP21 / typ 1 Instruction obsahuje informace o instalaci dopliiku IP21 / typ 1.
- Pfirucka VLT AutomationDrive 24 V DC Backup Instruction obsahuje informace o instalaci volitelného zaloZniho zdroje 24 V DC.

Technickd literatura firmy Danfoss je také k dispozici online na www.danfoss.com/drives.
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1.1.2 Shoda s predpisy

c(UL)us

1.1.3 Symboly

V tomto navodu k pouzivani jsou pouZity nasledujici symboly.

Upozornéni
Oznacuje ddleZité upozornéni pro uZivatele.

Oznacuje obecné varovani.

Oznacuje varovani pred vysokym napétim.

* Oznacuje vychozi nastaveni
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1.1.4 Zkratky

Stridavy proud AC
American wire gauge AWG
Ampér/AMP A
Automatické prizptisobeni motoru AMA
Proudové omezeni Ium
Stupné Celsia °C
Stejnosmérny proud DC
Zavisi na ménici D-TYPE
Elektromagneticka kompatibilita EMC
Elektronické tepelné relé ETR
Méni¢ kmitoCtu FC
Gram g
Hertz Hz
Kilohertz kHz
Ovladaci panel LCP
Metr m
Indukénost v milihenry mH
Miliampér mA
Milisekunda ms
Minuta min.
Motion Control Tool MCT
Nanofarad nF
Newtonmetry Nm
Jmenovity proud motoru ImN
Jmenovity kmitocet motoru fm,N
Jmenovity vykon motoru PmN
Jmenovité napéti motoru UmMN
Parametr par.
Ochranné, velmi nizké napéti PEL
Deska tisténého obvodu PCB
Jmenovity vystupni proud invertoru Inv
Otacky za minutu ot./min.
Generatorové svorky Gener
Sekunda s
Synchronni otacky motoru Ns
Momentové omezeni Tum
Volty \'
Maximalni vystupni proud Tvit,Max
Jmenovity vystupni proud dodavany méni¢em kmitoctu. Twr,n

1.1.5 Pokyny k likvidaci

Zafizeni obsahujici elektrické soucasti nesmi byt likvidovano spole¢né s domacim odpadem.
Musi byt odevzdano do sbéru s elektrickym a elektronickym odpadem podle aktualné platné
mistni legislativy.
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necnostni pokyny a vSeobecna upozornéni

I Kondenzatory stejnosmérného meziobvodu zstavaji nabity i po odpojeni napajeni. Abyste predesli Grazu elektrickym proudem, odpojte
pfed provadénim udrzby méni¢ kmitoctu od sité. PFi pouZziti motoru s permanentnim magnetem zkontrolujte, zda je odpojen. Pred
. jakymkoli servisnim zasahem do ménice kmitoctu vyckejte nejméné po dale uvedenou dobu:
Napéti Vykon cekaci doba
200 - 240 V 0,25 - 3,7 kW 4 minuty
5,5-37 kW 15 minut
380 - 500 V 0,37 -7,5kw 4 minuty
11 - 75 kW 15 minut
525 - 600 V 0,75-7,5kwW 4 minuty
11 - 75 kW 15 minut
525-690 V 11 - 75 kW 15 minut

2.1.1 Vysoké napéti

Napéti ménice kmitoctu je po pripojeni ménice k siti nebezpecéné. Nespravna instalace nebo provoz motoru nebo ménic¢e kmitoctu mize
poskodit zafizeni nebo zplsobit vazné zranéni nebo smrt. Proto je tfeba dodrZovat pokyny v tomto navodu, stejné jako platna mistni
a narodni nafizeni a bezpecnostni predpisy.

Instalace ve vysokych nadmoiskych vyskach
380 - 500 V: V pfipadé nadmofskych vysek nad 3 km se ohledné PELV obrat'te na spole¢nost Danfoss.
525 - 690 V: V pfipadé nadmorskych vySek nad 2 km se ohledné PELV obrat'te na spolecnost Danfoss.

2.1.2 Bezpecnostni opatreni

Napéti ménice kmitoctu je po pfipojeni k siti nebezpeéné. Nespravna instalace motoru, ménice kmito¢tu nebo sbérnice Fieldbus mize
poskodit zafizeni nebo zplsobit vazné zranéni nebo smrt. Proto je nezbytné dodrzovat pokyny uvedené v této pfiru¢ce a narodni i mistni
predpisy a bezpecnostni smérnice.

Bezpecnostni nafizeni
1. Pfed opravou se musi méni¢ kmitoctu odpojit od sité. Pfed vytazenim motorové a sitové zastrcky se presvédcte, Ze napajeni bylo preruseno a
uplynula pfedepsana doba.

2.  Tlacitko [OFF] na ovladacim panelu ménice kmitoctu neodpojuje pfistroj od sité a proto se nesmi pouzit jako ochranny vypinac.

3. Pristroj musi byt fadné uzemnén, uZivatel musi byt chranén pred napajecim napétim a motor musi byt jiStén proti pretizeni v souladu s platnymi
mistnimi a narodnimi predpisy.

4.  Zemni svodovy proud pfevysSuje 3,5 mA.

5. Tovarni nastaveni nezahrnuje ochranu motoru proti pretizeni. Je-li tato funkce poZadovana, nastavte par. 1-90 7epelnd ochrana motoru na
hodnotu Vypnuti ETR 1 [4] nebo Vystraha ETR 1 [3].

6.  Zastrcky do motoru a sité nevytahujte, dokud je méni¢ kmitoCtu pripojen k siti. Pfed vytaZzenim motorové a sitové zastrcky se presvédcte, ze
napajeni bylo preruseno a uplynula predepsana doba.

7.V pripadé nainstalovaného sdileni zatéze (pfipojeni stejnosmérného meziobvodu) nebo vnéjsiho stejnosmérného napajeni 24 V ma méni¢ kmi-
to¢tu kromé vstup@ L1, L2 a L3 i dalsi napét'ové vstupy. Pfed zahajenim oprav zkontrolujte, zda byly odpojeny vSechny napétové vstupy a zda
uplynula nezbytna doba.
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2 Bezpecnostni pokyny a vSeobecna upozor- M Navod k pouzivani ménice
néni VLT®AutomationDrive FC 300

Varovani pied nahodnym rozbéhem motoru
1. Motor se miize zastavit na zakladé digitalniho povelu, sbérnicového povelu, pfi dosazeni zadané hodnoty nebo lokalnim ovladanim, i kdyz je
ménic¢ kmito¢tu pripojen k siti. Pokud je z hlediska bezpe¢nosti a ochrany zdravi (napf. rizika Urazu zptisobeného kontaktem s pohyblivymi ¢astmi
stroje po neimysiném startu) nutné zajistit, aby nedoslo k Zzadnému nezamyslenému rozbéhu motoru, nejsou tyto funkce zastaveni dostatecné.
V takovych pripadech je tfeba odpojit sitové napajeni nebo aktivovat funkci Bezpecné zastaveni.

2. Motor se miize pfi nastavovani parametr( spustit. Pokud to znamena, ze mize byt ohrozena bezpe¢nost osob (napf. hrozi riziko Urazu zplso-
beného kontaktem s pohyblivymi ¢astmi stroje), je tfeba zabranit spusténi motoru, napf. pouzitim funkce Bezpecné zastaveninebo zabezpefenim
odpojeni od motoru.

3. Zastaveny motor s pfipojenym sitovym napajenim se mlZze rozbéhnout, jestlize dojde k poruse elektroniky ménic¢e kmitoctu kvdli do¢asnému
pretizeni, nebo pomine porucha napdjeni resp. pfivodu do motoru. Pokud je tfeba z dlivod( bezpecnosti osob zabranit neimysinému startu
(napf. hrozi riziko Grazu zptisobeného kontaktem s pohyblivymi ¢astmi stroje), normalini funkce zastaveni ménice kmito¢tu nejsou dostacujici. V

takovych pFipadech je tfeba odpojit sitové napajeni nebo aktivovat funkci Bezpecné zastaveni.

Upozornéni
PFi pouZiti funkce Bezpecné zastaveni'vzdy dodrzujte pokyny v Casti Bezpecné zastaveni'v Prirucce projektanta VLT AutomationDrive.

4. Ridici signaly z méni¢e kmitottu, nebo v ném, mohou ve zfidkavych piipadech aktivovat chybu, byt zpoZdény nebo zcela selhat. V situacich, kdy
je bezpecnost zasadnim pozadavkem, napt. pfi ovladani elektromagnetické brzdy ve zvedacich aplikacich, se na tyto fidici signaly nelze spoléhat
jako na vyhradni.

Nedotykejte se elektrickych soucasti zafizeni ani po odpojeni zafizeni od sité. Nasledky by mohly byt smrtelné.

Zkontrolujte také, zda jsou odpojeny ostatni napétové vstupy, napriklad externi napéti 24 V DC, sdileni zatézZe (pfipojeni stejnosmérného meziobvodu)
a pripojeni motoru ke kinetickému zalohovani.

Systémy, do kterych jsou instalovany ménice kmitoctu, musi byt v pfipadé potfeby vybaveny dalSimi sledovacimi a ochrannymi zafizenimi podle platnych
bezpetnostnich predpisti, napf. podle zékona o mechanickych nstrojich, predpist pro prevenci nehod a podobné. Upravy ménice kmito&tu pomoci
provozniho softwaru jsou povoleny.

Pro aplikace zvedani:
Funkce ménice kmitoctu pro ovladani mechanickych brzd nelze povazovat za primarni bezpecnostni okruh. Vzdy musi existovat zaloha pro ovladani
externich brzd.

ReZim ochrany

Jakmile dojde k prekroCeni hardwarového omezeni proudu motoru nebo napéti v meziobvodu, méni¢ kmitoctu prejde do ,RezZimu ochrany". ,ReZim
ochrany" znamena zménu strategie pulzné sitkové modulace a nizky spinaci kmitocet pro minimalizaci ztrat. Tento stav trva 10 sekund po posledni chybé
a zvysuje spolehlivost a odolnost ménice kmitoctu v dobé, kdy dochazi k obnoveni Gpiné kontroly nad motorem.

Ve zvedacich aplikacich nelze ,Rezim ochrany" pouZit, protoze méni¢ kmitoCtu nebude obvykle schopen tento rezim opustit a tim prodlouzi dobu pred
aktivaci brzdy — coz se nedoporucuije.

+Rezim ochrany" Ize vypnout nastavenim par. 14-26 ZpoZdéni vypnuti pri poruse stridace na nulu, coz znamena, ze méni¢ kmitoCtu vypne okamzité pfi

prekroceni hardwarovych omezeni.

Upozornéni
Rezim ochrany doporucujeme u aplikaci zvedani vypnout (par. 14-26 ZpoZdéni vypnuti pri poruse stridace = 0).
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2.1.3 VsSeobecné upozornéni

Varovani:

Nedotykejte se elektrickych soucasti zafizeni ani po odpojeni zafizeni od sité. Nasledky by mohly byt smrtelné.

Zkontrolujte také, zda byly odpojeny dalsi napétové vstupy - napfiklad sdileni zatéze (pfipojeni stejnosmérného meziobvodu), a také
pripojeni motoru pro kinetické zalohovani.

Po pouZiti VLT AutomationDrive vyckejte nejméné 15 minut.
Kratsi doba je povolena pouze tehdy, pokud je vyznacena na typovém Stitku konkrétni jednotky.

Svodovy proud

Zemni svodovy proud od ménice kmitoCtu prevysuje 3,5 mA. Aby bylo zajisténo dobré mechanické spojeni zemniciho kabelu se zemnicim
spojenim (svorka 95), jeho prlifez musi byt minimalné 10 mm?2, nebo musi byt 2 predepsané uzemnovaci vodi¢e zakonéeny oddélené.
Proudovy chranic

Tento vyrobek mlZe v ochranném vodici generovat stejnosmérny proud. Pokud je jako dalsi ochrana pouZit proudovy chrani¢ (RCD -
residual current device), smi byt na napajeci strané tohoto vyrobku pouZit pouze chranic typu B (s ¢asovym zpozdénim). DalSi informace
naleznete také v prirucce Poznamka k aplikaci: Proudovy chrani¢ MN.90.GX.02.

Ochranné uzemnéni ménice VLT AutomationDrive a pouZiti proudového chranice musi vzdy vyhovovat platnym narodnim a mistnim
predpisdim.

Upozornéni

U aplikaci svislého zdvihani bfemen dirazné doporucujeme, aby bylo mozné zatéz zastavit v nouzové situaci nebo pfi poruse jedné
soucasti, napr. stykace a podobné.

Je-li méni¢ kmitoctu pfiveden do reZimu poplachu nebo do situace, kdy vznikne pfepéti, mechanicka brzda se uvede v ¢innost.

2.1.4 Pred provadénim oprav

1. Odpojte méni¢ kmitoctu od sité.
2. Odpojte svorky stejnosmérné sbérnice 88 a 89.
3. Vyckejte na vybiti meziobvodu. Na Stitku s varovanim naleznete informace o potfebné dobé.

4.  Odpojte motorovy kabel

2.1.5 Bezpecné zastaveni ménice FC 300

Méni¢ kmito¢tu FC 302, a také FC 301 v kryti A1, m{ize vykonavat bezpecnostni funkci Bezpecné vypnuti momentu (definovano v normé IEC 61800-5-2)

nebo Kategorie zastavens 0 (definovano v normé EN 60204-1).

FC 301, kryti A1: Pokud méni¢ obsahuje funkci bezpeéného zastaveni, na pozici 18 typového kddu musi byt bud’ T nebo U. Je-li na pozici 18 B nebo X,
svorka 37 s funkci bezpeéného zastaveni neni obsazena!

Priklad:

Typovy kdd pro FC 301 Al s funkci bezpecného zastaveni: FC-301PK75T4Z20H4TGCXXXSXXXXAOBXCXXXXDO

Je navrzena a schvalena tak, aby vyhovovala poZadavkim na:
- Kategorii bezpe¢nosti 3 (EN 954-1) / PL ,d” (ISO 13849-1)

- Urovei viastnosti ,,d" v normé ISO EN 13849-1
- Vlastnost SIL 2 v normé IEC 61508 a EN 61800-5-2
- SILCL 2 v normé EN 61062

Tato funkce se nazyva Bezpecné zastaveni. Pfed zaclenénim a pouzitim funkce Bezpe¢ného zastaveni v instalaci je tfeba provést v instalaci diikladnou
analyzu rizik, aby se zjistilo, zda jsou funkce Bezpecného zastaveni a Urovné bezpecnosti vhodné a dostatecné.
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2 Bezpecnostni pokyny a vSeobecna upozor- M Navod k pouzivani ménice

néni VLT®AutomationDrive FC 300
I Po instalaci funkce Bezpecné zastaveni je tfeba provést test uvedeni do provozu popsany v Casti Test uvedeni do provozu s funkci|
Bezpecného zastaveni'v Ptirutce projektanta. Uspésné provedeny test je podminkou pro splnéni kategorie bezpe¢nosti 3 (EN 954-1) /
. PL ,d" (ISO 13849-1).

Nasledujici hodnoty odpovidaji réiznym typdm Grovni bezpecnosti:

Urovefi viastnosti ,d":
- MTTFD (Mean Time To Dangerous Failure - stfedni doba do nebezpectné poruchy): 24 816 let

- DC (Diagnstic Coverage - pokryti diagnostikou): 99,99 %
- Kategorie 3

Vlastnost SIL 2, SILCL 2:
- PFH (Probability of Dangerous failure per Hour - Pravdépodobnost nebezpecné poruchy na hodinu) = 7e-10FIT = 7e-19/hod.

- SFF (Safe Failure Fraction - podil bezpe¢nych poruch) > 99 %

- HFT (Hardware Fault Tolerance - tolerance hardwarovych chyb) = 0 (architektura 1001D)

Aby bylo mozné nainstalovat a pouZivat funkci bezpe¢ného zastaveni ve shodé s poZzadavky na Kategorii bezpeénosti 3 (EN 954-1) / PL ,d” (ISO 13849-1),
je tfeba dodrzet odpovidajici informace a pokyny v VLT AutomationDrive Pfiru¢ce projektanta MG.33.BX.YY ! Informace a pokyny obsazené v Navodu k

pouzivani nepostacuji ke spravnému a bezpeénému pouZziti funkce bezpecéného zastaveni!

Zkratky tykajici se provozni bezpecnosti

Zkratka Zadana hodnota Popis

Kat. EN 954-1 Kategorie bezpecnosti, Grovné 1-4

FIT Failure In Time (chyby za ¢asové obdobi): 1E-9 hodin

HFT 1EC 61508 Hardware Fault Tolerance: HFT = n znamena, Ze n+1 chyb by zplsobilo ztratu bezpecnostni funkce

MTTFd EN ISO 13849-1 Stfedni doba do nebezpeéné poruchy: (celkovy pocet funkénich jednotek) / (pocet nebezpecnych,
nezjisténych poruch) béhem konkrétniho méfeného intervalu za stanovenych podminek

PFHd IEC 61508 Probability of Dangerous Failures per Hour (pravdépodobnost nebezpecné poruchy za hodinu). Tuto

hodnotu je tfeba vzit v Uvahu, kdyZ je bezpecnostni zafizeni pouzivano Casto (Castéji nez jednou
ro¢né) nebo spojité, a frekvence pozadavkd na ¢innost v bezpecnostnim systému je Castéjsi nez
jednou rocné nebo dvakrat Castéji nez je frekvence zkousek provozuschopnosti.

PL EN ISO 13849-1 Uroveii vlastnosti: Odpovida SIL, Grovné a-e

SFF 1EC 61508 Safe Failure Fraction (podil bezpecnych poruch) [%] ; Procentualni podil bezpe¢nych poruch a zji-
sténych nebezpecnych poruch bezpecnostni funkce nebo podsystému ze vsech poruch.

SIL 1EC 61508 Safety Integrity Level (Uroven integrity bezpecnosti)

STO EN 61800-5-2 Bezpecné vypnuti momentu
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Navod k pouZivani ménice

VLT®AutomationDrive FC 300

Daofitt

Prif- und Zertifizierungsstelle

im BG-PRUFZERT

Translation
In any case, the German
original shall prevail.

Name and address of the
holder of the certificate:
(customer)

Name and address of the
manufacturer:

Ref. of customer:

BGIA

Berufsgenossenschaftliches
Institut fir Arbeitsschutz

Hauptverband der gewerblichen
Berufsgenossenschaften

Type Test Certificate 05 06004

No. of certificate
Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
DK-6300 Graasten, Danemark

Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
DK-6300 Graasten, Dénemark

Ref. of Test and Certification Body:
Apf/Ksh VE-Nr. 2003 23220

Date of Issue:
13.04.2005

Product designation:

Type:

Intended purpose:

Frequency converter with integrated safety functions

VLT® Automation Drive FC 302

Implementation of safety function ,Safe Stop”

Testing based on:

Test certificate:

Remarks:

EN 954-1, 1997-03,

DKE AK 226.03, 1998-06,
EN ISO 13849-2; 2003-12,
EN 61800-3, 2001-02,

EN 61800-5-1, 2003-09,

No.: 2003 23220 from 13.04.2005

The presented types of the frequency converter FC 302 meet the requirements laid
down in the test bases.

With correct wiring a category 3 according to DIN EN 954-1 is reached for the safety
function.

01.05

PZB10E

The type tested complies with the provisions laid down in the directive 98/37/EC (Machinery).

Further conditions are laid down in the Rules of Pracadure for Testing and Certification of April 2004.

Head of certifigation body

130BA373.11

Certification officer

(Dipl.-Ing. R. Apfeld)

\

Office:
Alte Heerstrafle 111
53757 Sankt Augustin

Postal adress: Phone: 0 22 41/2 31-02
Fox: 022 41/2 31-22 34

53754 Sankt Augustin

MG.33.AE.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss
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2 Bezpecnostni pokyny a vSeobecna upozor- M Navod k pouZzivani ménice
néni VLT®AutomationDrive FC 300

~

TuV NORD

130BB178.10

Certificate

TUV NORD SysTec GmbH & Co. KG hereby certifies

Danfoss Drives A/S
Ulsnaes 1
DK-6300 Graasten
Denmark

for the realisation of the function “Safe Stop - STO”
in the Danfoss drives types

VLT® Automation Drive FC 302, VLT® Automation Drive FC 301 in the A1 housing
VLT® AQUA Drive FC 202, VLT® HVAC Drive FC 102

the compliance with the requirements listed in the following standards

* IEC 61800-5-2:2007; Designated Safety Function “Safe Torque Off - STO; SIL2 capability
= |EC 61508; Part 1:1998 + Corrigendum 1999

= EN 61508; Part 2:2000; SIL 2 capability for STO function

« ENISO 13849-1:2006; PL d, EN 954-1:1996; Category 3

* |EC 62061:2005; SILCL 2

based on report No. SAS-163/2006C in the valid version.
This certificate entitles the holder to use the mark:

FC 102

FC 202
q FC 301 A1
FC 302 '
TUVNORD / . 570 tunction

Certification

EN ISO 13849-1:2000

PL "

IEC 61508-1:1998 and

Conrrigendum 1999;

IEC 61508-2:2000;

S8iL2

IEC 62061:2005

SILCL2 capability

EN 954-1:1996
b -

SAS1724/07
Voluntary Cerification
Expiry date: 2013-01-16 TOV NORD SysTec GmbH & Co. KG Dr. Immanuel Hfer
Certification No.: SAS1724/07, Vers. 1.0 Branch South
Reference No.: M.1B5.03.122.01.SLA HalderstraBe 27
B6150 Augsburg 86150 Augsburg
, 2008-01-16 Germany
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Navod k pouZivani ménice
VLT®AutomationDrive FC 300

A1)

Chcete-li provést instalaci zastaveni kategorie 0 (EN60204) ve
shodé s kategorii bezpecnosti 3 (EN 954-1) / PL ,d” (ISO
13849-1), postupujte takto:

1.

Na nize uvedeném obrazku je ukazka systému kategorie zastaveni 0 (EN 60204-1) s kategorii bezpe¢nosti 3 (EN 954-1) / PL ,,d” (ISO 13849-1). Pferuseni

Je tfeba odstranit méstek (spojku) mezi svorkou 37 a 24 V DC.
Nestaci spojku prefiznout nebo prerusit. Odstrante ji ipiné, aby-
ste predesli zkratu. Viz spojka na obrazku.

Pripojte svorku 37 k napéti 24 V DC pomoci kabelu chréanéného
proti zkratu. Napajeci napéti 24 V DC musi byt odpojitelné
zafizenim pro preruseni obvodu kategorie 3 (EN 954-1) / PL
»d"” (ISO 13849-1). Pokud jsou odpojovaci zafizeni a ménic kmi-
toCtu umistény na stejném instalacnim panelu, mdzete pouzit
misto chranéného kabelu normalni kabel.

Funkce bezpeCného zastaveni spini kategorii 3 (EN 954-1) / PL
.d” (ISO 13849-1) pouze tehdy, kdy?Z je zajiSténa ochrana proti
vodivé kontaminaci. Takové ochrany se dosahne pouZitim mo-
delu FC 302 s tfidou ochrany IP54 nebo vyssi. Pokud se pouzije
model FC 302 s nizsi ochranou (nebo model FC 301 A1, ktery se
dodava pouze s krytim IP21), musi byt zajiSténo provozni
prostfedi odpovidajici zapouzdfeni v kryti IP54. Obvyklym feSe-
nim je v pripadé, kdy v provoznim prostfedi hrozi nebezpeci
vodivé kontaminace, je namontovat zafizeni do skfiné zajist'ujici
ochranu IP54.

Daofitt

2.1.6 Instalace bezpecného zastaveni - pouze u modelu FC 302 (a FC 301 v ramecku velikosti

/' 130BAS74

Obrazek 2.1: Mdstkova spojka mezi svorkou 37 a napétim

24V DC

obvodu je zajisténo rozepnutim dvefniho spinace. Na obrazku je také vidét, jak se ma pfipojit hardwarovy volny dobéh (neni bezpe¢nostni).

Kontakt dvifek

Dobéh
(.__ 1

(Prerusovac, pfipadné
s uvolfiovacim
vstupem)

Bezp. zafizeni kat. 3 \

Kabel chranény proti zkratu

(neni-li uvnit¥ instalaéni skfifiky)

130BAQ73.13

| | Ridici
deska

4,,—Invertor

Obrazek 2.2: Znazornéni zakladnich aspektd instalace pro dosazeni kategorie zastaveni 0 (EN 60204-1) s kategorii bezpe¢nosti 3 (EN 954-1) /

PL ,d” (ISO 13849-1).

2.1.7 Siteé IT

Par. 14-50 RFI filtr lze pouzit u méni¢l kmitoctu 380 - 500 V k odpojeni vnitfnich RFI kondenzatord od RFI filtru k zemi. V takovém pfipadé se vysokof-

rekvenéni ruSeni snizi na Groveri A2. V pfipadé méni¢d kmitoctu 525 - 690 V nema par. 14-50 RFI filtr Zzadnou funkci. Vypina¢ RFI nelze otevfit.

MG.33.AE.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss
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Navod k pouZivani ménice
3 Instalace M VLT®AutomationDrive FC 300
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Navod k pouzivani ménice
VLT®AutomationDrive FC 300 M 3 Instalace

3.1.1 Kapitola Instalace

V této kapitole je popsana mechanicka a elektricka instalace k napajecim svorkam a od nich a ke svorkam Fidici karty a od nich.
Elektricka instalace doplrikij je popsana v prislusném Navodu k pouzivani a v PFiruCce projektanta.

L1
L
Pred instalaci ménice si prectéte bezpecnostni pokyny. L3
. PE— - I _
A1)
|
,f,f,
L1 ‘
o b5 6 b o o 12 (fT\’/"f\\
91 92 93 95 88 89
et FRTAR A BN
L1L2L3PE ol ] j1
| I |
18 o
| I I
50 o 1
53 o
hid
&
>
ES
o
i
Schéma zobrazuje zékladni instalaci vCetné sitového napajeni, mo-
toru, tlacitka pro spusténi a zastaveni a potenciometru pro fizeni
otacek.
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M Navod k pouZivani ménice
3 Instalace VLT®AutomationDrive FC 300
3.1.2 Kontrolni body

Po rozbaleni ménice kmitoctu zkontrolujte, zda je jednotka neposkozena a kompletni. K identifikaci obsahu baleni pouZijte nasledujici tabulku:

X“:'é':(‘:ft ra- Al A2 A3 A5 B1/B3 ‘ B2/B4 ‘ c1/c3 c2/c4
IP: 20 20/21 20/21 55/66 20/21/5/66 | 20/21/55/66 | 20/21/55/66 | 20/21/55/66

Informace o jmenovitém vykonu naleznete v tabulce Mechanické rozméry na nasledujici strance.

Tabulka 3.1: Tabulka rozbaleni
Doporucujeme pripravit si k rozbaleni a montazi ménice kmitoctu nékolik Sroubovakd (kfizovy a momentovy), stipaci bfity, vrtacku a nQz. Baleni pro tato

kryti obsahuje dle vyobrazeni: Sady s prislusenstvim, dokumentaci a jednotku. V zavislosti na doplficich méize byt v baleni jedna nebo dvé dalsi sady a
jedna nebo dvé brozury.
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-V

Zivani ménice

g

7

V7

Navod k pou
VLT®AutomationDrive FC 300

3 Instalace

"99/5SdI BRIUW n 5znod Gy NAIY «
‘ww A AuspaAn nosl Aspwizos Auydasp

(D e £2 “pg aznod) A10A0 JuzEIUOW JUIOP B JUIOH

‘waRIudw s AueAaepop nos( Alopjpuoy e AYgnols

‘Aezip suiAgzau pinyesqo wialsuagnisiid s Apes

01°GLLvE0EL

L1'8¥9vVE0€EL

-
|
:%w ot

u—
—-----

P—
Lo e
9
e
' [ ]
]
3 A
— -—
q
0¢dI 0c¢dI 99/5S/Ted1 99/55/12dI 0c¢dl 0¢dl 99/5S/12dI 99/55/12dI 99/9GdI 12/0tdI 12/02d1 0c¢dI
1) € a0 jte) b4 €d cd T4 Y eV (44 v

17

MG.33.AE.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



v

v

7

7

zivani ménice

Navod k pou
VLT®AutomationDrive FC 300

3 Instalace

B% 0§
ww /T
ww g'g

ww gee
ww gee

ww oge
ww 0/e
ww 0/e

ww oe

ww 19
wuw 008
ww 099

Ises
0¢

06-SS

SL-SS
LE-0E

1)

By €
ww /T
ww §'g

wuw gee
ww egee

ww 0/¢
ww 80¢
ww 80€
wuw 80¢

ww TS
ww 0g9
ww 0SS

Ises
0¢

Sh-LE

Sb-LE
TT-S'8T

€

6% 59 B Gp
ww g8’ ww g’
ww 6@ ww 69
ww 618 ww 6198
ww gzt ww gzt
ww gee ww 1€
ww Gee ww Q1€
ww peg ww z/z
ww 0/€ ww 80g
ww 0L ww 80g
ww /g ww 80€
ww 6g/ ww 849
ww 0/L ww 089

21 dhy/1 dAy g1 dAy/T dAy
99/85/T¢ 99/85/T¢

S.-0€
06-SS Sb-0€
S/L-SS Sb-0€
LE-0E TT-ST

[de]  fo)

By '€
wuw g1
ww §'g

wuw zye
ww zye

ww 00¢
ww oge
ww 0ge
ww oge

ww s6t
ww S6S
ww ozs

1ses
0¢

0€-S'ST

0£-S'8T
ST-TT

va

By ¢1
ww 6’2
ww 8‘g
ww ¢t
ww 8

ww z9z
ww 6¥¢

ww opT
ww sze

ww 50¢
ww S971

ww 08¢

ww oz
ww 66€

Ises

0¢
ST-1T

ST-TT
S'¢-s's

€d

By L2 By €2

ww 6 ww 6
ww 6@ ww 6@
ww 19 wuw 619
ww zT ww 1
ww 09z ww 09¢
ww 092 ww 092
ww 012 ww 012
ww zie ww zi¢
ww 24 ww zi¢
ww zye ww zi¢
ww $z9 ww Gt
ww 059 ww 08t

21 dAy/T dAL g1 dAy/T dAL
99/85/T¢ 99/8S /12
°eT-1T
Te-S'sT ST-TT
TT-S'8T ST-1T
IT S't-s's
[4:] 19

B 2'pT/S'ET
wuw 6
wuw §‘9g
ww z19
ww §z's

ww S6T
ww S6T

ww §Te
ww zye
ww zye
ww zye

ww zof

ww oz

21 dAL
99/55
S'L-SL'0
S'L-L€0
L'e-sT'0

Sy

Byo'z  B%99
ww 6 ww 6
wuw §'6¢  ww §’'sg
ww ITg  ww 118
ww Q'g  wwo's
Ww gge ww oce
ww 0z ww g0¢
Www QoTT ww oTT
ww 06T wWw 06T
ww 04T  ww 0LT
Www 0gT  ww ogT
Www 0S¢ wuw /S¢

- ww /¢
ww g/g  Www 89¢
T dAL Ises
TC 0¢
S't-sz'0
S'L-s's
L'e-€
€V

By €' B 6y
ww 6 ww 6
ww G686  ww §'qg
ww Iig  ww 118
wwo's wwo'g
Wwwgge wwoce
ww /0 ww s0c
ww 0L ww 0L
Www ST  ww oSt
WwwoeT  ww ogT
wuw 06 ww 06
ww 0sg  ww /Se

ww /¢
wwg/e  Wwwg9e
T dAL 1ses
TC 0¢
0'v-L€0
2¢'z-st'o

(44

B £'C
ww g
ww g
ww 82
ww 09

ww gee
ww /0¢

ww 09

ww g/

ww 06T

ww 9T1¢
wuw 00c

Ises
0¢

S'1-L£'0
S'T1-S2'0

v

jsoujowy "xep

4

9
p
9)

Aqnous oad Aon10

) 4/V nossep Juzeyuow S

o] a/v Msap zaq exqnojH

IqnojH

Alonjo

Wwjuzejuow 1zaw Isous|epza

D Ajyidop

BLIDAP 95 NOYS3P JUpeZ S BYJIS

2 weyyidop

E wiupal s NoYSap Jupez as exlIS

g Aisap jupez exs

eHIS

AIOA0

1WwuZejuowW 1ZawW ISous|epz

YV NOXRIsep 1DeAORPPO S BYSAA

q

|

e

v Ays3p Jupez exsAA
ighA
YIWAN
dI
A 069-S2S
A 009-S2S [m]
A 00S/081-08€ Uo}AA
AObT-00c  Anouswr

nyawWes ISoNIIPA

MG.33.AE.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss

18



Navod k pouZivani ménice
VLT®AutomationDrive FC 300

Daofitt

3.2 Mechanicka instalace

3.2.1 Mechanicka montaz

3 Instalace

Vsechny velikosti rameck& umoziuji instalaci vedle sebe kromé situace, kdy je pouZita Sada kryti IP21/IP4X/ typ 1 (viz Cast Doplriky a prislusenstvi v

Pfirucce projektanta).

Pokud pouZijete sadu kryti IP 21 na velikosti ramecku A1, A2 nebo A3, musi byt mezi ménici vzdalenost min. 50 mm.

Kvdli zajisténi optimalniho chlazeni ponechte nad a pod ménic¢em kmitoctu volny prlichod vzduchu. Viz tabulka nize.

Z Volny prostor pro riizné velikosti ramecké
2 Velikost
rame¢-  Al* A2 A3 A5 B1 B2 B3 B4 C1
ku:
a . 100 100 100 100 100 200 100 200 200
(mm):
b : ( mtr)n)' 100 100 100 100 100 200 100 200 200
* ;
7

c2 C3
225 200
225 200

C4

225

225

Tabulka 3.2: * pouze FC 301

1. Vyvrtejte otvory podle uvedenych rozmérd.

2. Musite pouzit Srouby vhodné pro povrch, na ktery chcete ménic¢ kmitotu namontovat. Utdhnéte vSechny Ctyfi Srouby.

TSUBAZ1H.10

1308A392.10

130B8A228.10

IP66 Drive

Base
plate

Tabulka 3.3: PFi montazi rameckd velikosti A5, B1, B2, C1 aC2 na nepevnou sténu musi byt méni¢ vybaven zadni deskou A kvili nedostate¢nému

préichodu chladiciho vzduchu nad chladi¢em.

MG.33.AE.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss
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Navod k pouZivani ménice
3 Instalace M VLT®AutomationDrive FC 300

3.2.2 Montaz do panelu

Sada pro montaz do panelu je k dispozici pro ménice fady VLT HVAC FC 102, VLT Aqua a VLT AutomationDrive.

Aby se zvysilo chlazeni chladiem a zmensila se hloubka panelu, da se méni¢ kmitoctu namontovat do panelu. Kromé toho Ize potom vyjmout vestavény

ventilator.

Sada je k dispozici pro kryti A5 az C2.

Upozornéni
Sadu nelze pouZit s litymi pfednimi kryty. Ménic je nutno pouZzit bez krytu nebo s plastovym krytem IP21.

Informace o objednacich Cislech naleznete v Prirucce projektanta, v Casti Objednaci cisla.
Podrobnéjsi informace naleznete v pirucce Navod k pouZivani sady pro montdZ do panelu, MI.33.H1.YY, kde yy=kod jazyka.

20 MG.33.AE.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss



Navod k pouZivani ménice
VLT®AutomationDrive FC 300

3.3 Elektricka instalace

Daofitt

3 Instalace

Upozornéni

Obecné informace o kabelech

Veskera kabelaz musi vyhovovat platnym narodnim a mistnim pfedpis@im pro priifezy kabell a okolni teplotu. Doporucujeme pouzit
médéné (75°C) vodice.

Hlinikové vodice

Do svorek Ize hlinikové vodice upevnit, ale povrch vodic¢e musi byt Cisty a pred pfipojenim vodice je tfeba odstranit oxidaci a namazat ho neutralni vazelinou

neobsahujici kyseliny.

Vzhledem k mékkosti hliniku je také tfeba po dvou dnech dotahnout Sroub svorky. Je nesmirné ddlezité, aby byl spoj plynotésny, jinak povrch hliniku

opét zoxiduje.

Utahovaci moment
Velikost ra- {200 - 240 V |380 - 500 V |525 - 690 V |Kabel pro: Utahovaci moment
mecku
Al 0,25-1,5 kW | 0,37-1,5 kW - 0,5-0,6 Nm
fé gig‘;zlésvkw 2:277-?5?\\//\/ Sit, brzdny rezistor, sdileni zaté%e, motorové kabely
A5 3-3,7 kW 5,5-7,5 kW -
B1 5,5-7,5kW |[11-15 kW - Sit', brzdny rezistor, sdileni zatéZe, motorové kabely 1,8 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Zemnici 2-3 Nm
B2 11 kW 18,5-22 kW | 11-22 kW |Sit, brzdny rezistor, kabely sdileni zatéze 4,5 Nm
Kabely motoru 4,5 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Zemnici 2-3 Nm
B3 5,5-7,5 kW [11-15 kW - Sit, brzdny rezistor, sdileni zatéZe, motorové kabely 1,8 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Zemnici 2-3 Nm
B4 11-15 kW 18,5-30 kW - Sit', brzdny rezistor, sdileni zatéZe, motorové kabely 4,5 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Zemnici 2-3 Nm
C1 15-22 kW |30-45 kW - Sit', brzdny rezistor, kabely sdileni zatéze 10 Nm
Kabely motoru 10 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Zemnici 2-3 Nm
c2 30-37 kW [55-75 kW 30-75 kW |Sit, kabely motoru 14 Nm (do 95 mm?2)
24 Nm (nad 95 mm?)
Sdileni zatéze, kabely brzdy 14 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Zemnici 2-3 Nm
c3 18,5-22 kW |30-37 kW - Sit', brzdny rezistor, sdileni zatéze, motorové kabely 10 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Zemnici 2-3 Nm
Cc4 37-45 kW 55-75 kW - Sit’, kabely motoru 14 Nm (do 95 mm2)
24 Nm (nad 95 mm?)
Sdileni zatéze, kabely brzdy 14 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Zemnici 2-3 Nm

3.3.1 Odstranéni vyhazovaci pro dalsi kabely

1. Sejméte vstup kabeld z ménice kmitoctu. (PFi sundavani vyhazovacl dejte pozor, aby do ménice kmitoCtu nezapadaly cizi predméty.)

2. Vstup kabell je potfeba zajistit v okoli vyhazovace, ktery chcete odstranit.

3. Vyhazoval Ize nyni sundat pomoci silného trnu a kladivka.

4.  Odstrante z otvoru drobné zbytky.

5. Namontujte vstup kabell na méni¢ kmitoctu.

MG.33.AE.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss
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Navod k pouZivani ménice
3 Instalace M VLT®AutomationDrive FC 300

3.3.2 Pripojeni k siti a uzemnéni

Upozornéni
Konektor napajeni Ize zapojit do méni¢t kmitoctu do vykonu 7,5 kW.

1. Nasadte do oddélovaci desticky dva Srouby, zasurite ji na misto a utahnéte Srouby.

2.  Presvédcte se, zda je méni¢ kmitoctu spravné uzemnén. PFipojte uzemnéni (svorka 95). PouZijte Sroub z tasky s pfislusenstvim.

3. Zasurite konektor 91(L1), 92(L2), 93(L3) z tasky s pfisluSenstvim do svorek oznac¢enych MAINS na spodni strané ménice kmitoctu.
4.  Pripojte sitové vodice k sitovému konektoru.

5.  Zajistéte kabely pomoci pfilozenych drzaka.

Upozornéni

Zkontrolujte, zda sitové napéti odpovida sitovému napéti uvedeném na typovém Stitku.

Sité IT
A Nepripojujte 400V ménice kmitoCtu s RFI filtry k sitovému napajeni s vétSim napétim mezi fazi a zemi nez 440 V.

Prlifez zemniciho kabelu musi byt minimalné 10 mm2, nebo musi byt samostatné zakonceny 2 sit'ové vodice podle normy EN 50178.

Sitové vodice jsou pfipojeny k hlavnimu vypinadi - pokud je jim méni¢ vybaven.

‘ 130BA026.10
31 B 91 (L1)
azove
napdjent 92 (L2)
93 (L3)

£ Pang
[
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Navod k pou

3 Instalace

Pfipojeni k siti pro velikosti rameckii A1, A2 a A3:

130BA262.1C

130BA261.10

=)
o
0
I
<
o
o
k)

130BA264.10
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Navod k pouZivani ménice
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PFipojeni k siti pro velikost ramecku A5 (IP 55/66)

A

e
R
b ool

|
|
I
-/

Obrazek 3.1: PFipojeni k siti pro velikosti ramecké B1 a B2
(IP 21/NEMA typ 1 a IP 55/66/ NEMA typ 12).

130BA714.10

Obrazek 3.3: Pfipojeni k siti pro velikost B4 (IP20).

130BA389.10

Obrézek 3.4: PFipojeni k siti pro velkosti C1 a C2 (IP 21/
NEMA typ 1 a IP 55/66/ NEMA typ 12).
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Obrazek 3.5: PFipojeni k siti pro velikost C3 (IP20). Obrézek 3.6: Pfipojeni k siti pro velikost C4 (IP20).

Sit'ové napdjeci kabely jsou obvykle nestinéné.

3.3.3 Pripojeni motoru

Upozornéni
Kabel motoru musi byt stinény/pancéfovany. Pokud by byl pouZit nestinény/nepancéfovany kabel, nebyly by spinény nékteré poZadavky
elektromagnetické kompatibility (EMC). Aby byly spinény specifikace EMC, pouZijte stinéné/pancérované kabely. Dal$i informace na-

leznete v Casti Vysledky testu EMC.

Spravné dimenzovani priifezu a délky motorovych kabell naleznete v ¢asti Obecné technické Gdaje.

Stinéni kabelii: Vyvarujte se instalace se skroucenymi konci stinéni. Ty snizuji Uinek stinéni pfi vyssich kmitoctech. Je-li nezbytné narusit stinéni, aby

Pripojte stinéni motorového kabelu k oddélovaci desti¢ce ménice kmitoctu a ke kovové ¢asti motoru.
Stinéni musi byt pfipojeno co nejvétsi plochou (kabelové svorky). Toho se docili u ménice kmito¢tu pomoci dodanych montaznich pomdicek.

impedance.

Délka a priifez kabel@: Méni¢ kmitoctu byl testovan s danou délkou kabelu a s danym priifezem tohoto kabelu. S vétSim prifezem se mlize zvysit
kapacitni odpor kabelu - a tudiz svodovy proud - a je nutno odpovidajicim zpdsobem zkratit délku kabelu. Kabel motoru by mél byt co nejkratsi, aby se
snizila hlu¢nost a svodové proudy.

Spinaci kmitocet: Pokud se ménice kmitoctu pouzivaji spole¢né se sinusovymi filtry pro snizeni hluku motoru, spinaci kmitocet musi byt nastaven v
par. 14-01 Spinaci kmitocet podle navodu k sinusovému filtru.

1. Pfipevnéte oddélovaci desticku ke spodni ¢asti ménic¢e kmito¢tu pomoci Sroubkd a podloZek ze sady s prislusenstvim.
2.  Pripojte kabel motoru ke svorkam 96 (U), 97 (V), 98 (W).

3. PfiSroubujte pfipojeni uzemnéni (svorka 99) k oddélovaci desti¢ce pomoci Sroubkd z tasky s prislusenstvim.

4, Zasunite konektory 96 (U), 97 (V), 98 (W) (do 7,5 kW) a kabel motoru do svorek nadepsanych MOTOR.

5. PfiSroubujte stinény kabel k oddélovaci desti¢ce pomoci Sroubk(l a podlozek z tasky s pFislusenstvim.

K méni¢i kmitoCtu je mozné pripojit vSechny typy standardnich tfifazovych asynchronnich motord. Malé motory jsou normalné zapojeny do hvézdy
(230/400 V, Y). Velké motory jsou normalné zapojeny do trojuhelniku (400/690 V, A). Spravny rezim zapojeni a napéti naleznete na typovém Stitku
motoru.

MG.33.AE.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss
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JackTioe Obrézek 3.8: Pripojeni k motoru pro velikost A5 (IP 55/66/

Obrazek 3.7: Pripojeni k motoru pro A1, A2 a A3 NEMA typ 12)

1308733

Obrazek 3.9: PFipojeni k motoru pro velikost B1 a B2 (IP 21/

@@
NEMA typ 1, IP 55/ NEMA typ 12 a IP66/ NEMA typ 4X)

130BA726.10

Obrézek 3.10: Pfipojeni k motoru pro velikost B3.

130BA721.10

Obrazek 3.11: Pripojeni k motoru pro velikost ramecku B4 .
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130BA390.10

Obrazek 3.13: Pfipojeni k motoru pro velikosti ramecké C3

Obrézek 3.12: Pfipojeni k motoru pro velikosti ramecké C1 aca

a C2 (IP 21/ NEMA typ 1 a IP 55/66/ NEMA typ 12)

@263 @17 M15 M25 M16 M25
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Obrézek 3.14: Otvory pro kabely pro velikost rémegku B1. Obrazek 3.16: Otvory pro kabely pro velikost ramecku C1.

P o . . Navrhované umisténi otvord je pouze doporuceni a je mo-
Navrhované umisténi otvort je pouze doporuceni a je mo- L » .
v s Mh s v v s zné pouzit i jing fesSeni.
zne pouzit i jina reseni.

M16 M25  M16 M25
2263 17 /N A _
: TN A o
< N N ) o
i SAVIOKGROICGINS) g
) . s
© - © /TN /TSN o
| \ | W TN
a \/\ ) \/\ I /( V)
& N N Ny
W\ N > 7
O = le)
= ] o) f e} / o f\o
42,9 g 1214/2 0 M63 M63 M50
A B C A C B

, . L Obrézek 3.17: Otvory pro kabely pro velikost rémecku C2.
Obrazek 3.15: Otvory pro kabely pro velikost ramecku B2. L, o . Y .
L .. L Navrhované umisténi otvor{ je pouze doporuceni a je mo-
Navrhované umisténi otvorl je pouze doporuceni a je mo- ., o e Y,
L. e, Zné pouzit i jind feSeni.
zne pouzit i jina reseni.

¢. svorky 9 97 98 99
u Vv W PED Napéti motoru 0-100 % sitového napéti.
3 vodice od motoru
u1 Vi w1 PED Zapojeni do trojuhelniku
W2 u2 V2 | 6 vodi¢d od motoru
U1l Vi W1 PED Zapojeni do hvézdy U2, V2, W2
Vodice U2, V2 a W2 musi byt propojeny oddélené.

DOchranné zemnici spojeni
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Upozornéni
u v Ww ° U motor{ bez mezifazové izolace nebo bez jiného ze-
o——o—°0 3 . . ; -
U v W E sileni izolace vhodného pro provoz se zdrojem napéti
B (jako je napf. méni¢ kmitoctu) zapojte na vystup mé-
ni¢e kmito¢tu sinusovy filtr.
96 97 98 96 97 98

3.3.4 Pojistky

Ochrana vétve obvodu:
Aby byla instalace chranéna pred rizikem poruchy elektroinstalace ¢i vzniku poZaru, musi byt vSechny vétve v instalaci, spinaci technika, stroje a podobné
chranény proti zkratu a nadproudu podle narodnich nebo mezinarodnich predpist.

Ochrana proti zkratu:

Ménic¢ kmitoctu je tfeba chranit proti zkratu, aby se predeslo riziku poruchy elektroinstalace nebo vzniku poZaru. Spole¢nost Danfoss doporucuje pouZit
nize uvedené pojistky, aby byla chranéna obsluha i jiné zafizeni v pfipadé vnitfni zavady ménice. Méni¢ kmitoctu poskytuje Uplnou ochranu proti zkratu
v pripadé zkratu na vystupu motoru.

Ochrana proti nadproudu:

Zajistéte ochranu proti pretizeni, abyste zamezili riziku vzniku poZaru zplsobeného prehfatim kabell v instalaci. Méni¢ kmitoctu je vybaven vnitfni ochra-
nou proti nadproudu, kterou Ize pouzit jako ochranu proti pretizeni pfed méni¢em (s vyjimkou UL aplikaci). Viz par. 4-18 Proudové om.. Mimoto lze jako
ochranu proti nadproudu v instalaci pouzit pojistky nebo jisti¢e. Ochranu proti nadproudu je vZdy nutno provést ve shodé s nérodnimi predpisy.

Pojistky musi byt urceny pro pro obvody dodavajici max. 100 000 Ams (sym.), max. 500 V.
Nesoulad s UL

Pokud neni nutno dosahnout shody s UL/cUL, doporucujeme pouzit nasledujici pojistky, které zajisti shodu s EN50178:
Nedodrzeni doporuceni miiZe vést ke zbytecnému poskozeni ménice kmitoctu v pfipadé poruchy.

Typ ménice Max. velikost pojistky1) Min. jmenovité napéti Typ

K25-K75 10A 200-240 V typ gG
1K1-2K2 20A 200-240 V typ 9G
3K0-3K7 32A 200-240 V typ gG
5K5-7K5 63A 200-240 V typ gG
11K 80A 200-240 V typ gG
15K-18K5 125A 200-240 V typ gG
22K 160A 200-240 V typ aR
30K 200A 200-240 V typ aR
37K 250A 200-240 V typ aR

1) Max. velikost pojistek - Vhodnou velikost pojistek vyberte na zakladé narodnich ¢i mezinarodnich predpist.

Typ ménice Max. velikost pojistky1) Min. jmenovité napéti Typ

K37-1K5 10A 380-500 V typ oG
2K2-4K0 20A 380-500 V typ gG
5K5-7K5 32A 380-500 V typ oG
11K-18K 63A 380-500 V typ gG
22K 80A 380-500 V typ gG
30K 100A 380-500 V typ gG
37K 125A 380-500 V typ gG
45K 160A 380-500 V typ aR
55K-75K 250A 380-500 V typ aR
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Soulad se smérnicemi UL

200-240 V
Typ ménice Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kw Typ RK1 TypJ TypT Typ CC Typ CC Typ CC
K25-K37 KTN-RO5 JKS-05 JIN-06 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
K55-1K1 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
1K5 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
2K2 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
3K0 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
3K7 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
5K5 KTN-R50 KS-50 JIN-50 - - -
7K5 KTN-R60 JKS-60 JIN-60 = = =
11K KTN-R80 JKS-80 JIN-80 - - -
15K-18K5 KTN-R125 JKS-150 JIN-125 = = =
Typ ménice SIBA Littel fuse Ferraz- Ferraz-
Shawmut Shawmut

kw Typ RK1 Typ RK1 Typ CC Typ RK1
K25-K37 5017906-005 KLN-RO5 ATM-RO5 A2K-05R
K55-1K1 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K5 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R
2K2 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3K0 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R
3K7 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
5K5 5014006-050 KLN-R50 - A2K-50R
7K5 5014006-063 KLN-R60 - A2K-60R
11K 5014006-080 KLN-R80 - A2K-80R
15K-18K5 2028220-125 KLN-R125 = A2K-125R

" . Ferraz-
Typ ménice Bussmann SIBA Littel fuse Shawmut
kW Typ JFHR2 Typ RK1 JFHR2 JFHR2
22K FWX-150 2028220-150 L255-150 A25X-150
30K FWX-200 2028220-200 L255-200 A25X-200
37K FWX-250 2028220-250 L255-250 A25X-250

Pojistky KTS od firmy Bussmann mohou pro ménic¢e kmito¢tu 240 V nahradit pojistky KTN.

Pojistky FWH od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky FWX.

Pojistky KLSR od firmy LITTEL FUSE mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KLNR.
Pojistky L50S od firmy LITTEL FUSE mohou pro ménice kmitoc¢tu 240 V nahradit pojistky L50S.
Pojistky A6KR od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A2KR.

Pojistky A50X od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A25X.

380-500 V

Typ ménice Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kw Typ RK1 TypJ Typ T Typ CC Typ CC Typ CC
K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 J1S-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6
1K5-2K2 KTS-R10 JKS-10 J3S-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
3K0 KTS-R15 JKS-15 J1S-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
4K0 KTS-R20 JKS-20 J3S-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
5K5 KTS-R25 JKS-25 J1S-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7K5 KTS-R30 JKS-30 J1S-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
11K KTS-R40 JKS-40 11S-40 - - -

15K KTS-R50 JKS-50 J1S-50 o S -
18K KTS-R60 JKS-60 11S-60 - - -
22K KTS-R80 JKS-80 J1S-80 o S -
30K KTS-R100 JKS-100 J1S-100 - - -
37K KTS-R125 JKS-150 J15-150 = = =
45K KTS-R150 JKS-150 J1S-150 - - -
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_— . Ferraz- Ferraz-
Typ ménice SIBA Littel fuse Shawmut Shawmut
kW Typ RK1 Typ RK1 Typ CC Typ RK1
K37-1K1 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 A6K-6R
1K5-2K2 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R
3K0 5017906-016 KLS-R15 ATM-R15 A6K-15R
4K0 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R
5K5 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R
7K5 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R
11K 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R
15K 5014006-050 KLS-R50 = A6K-50R
18K 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R
22K 2028220-100 KLS-R80 = A6K-80R
30K 2028220-125 KLS-R100 - A6K-100R
37K 2028220-125 KLS-R125 = A6K-125R
45K 2028220-160 KLS-R150 - A6K-150R
Typ ménice Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW JFHR2 TypH TypT JFHR2
55K FWH-200 - - -
75K FWH-250 = = =
Typ ménice SIBA Littel fuse Ferraz- Ferraz-
Shawmut Shawmut
kW Typ RK1 JFHR2 JFHR2 JFHR2
55K 2028220-200 L50S-225 - A50-P225
75K 2028220-250 L50S-250 A50-P250

Pojistky A50QS od firmy Ferraz-Shawmut mohou nahradit pojistky A50P.

Uvedené pojistky 170M Bussmann pouzivaji vizualni indikator -/80. Mohou byt nahrazeny pojistkami s indikatorem -TN/80 typ T, -/110 nebo TN/

110 typ T stejné velikosti a proudu.

550 - 600V
Typ ménice Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kw TypJ TypT Typ CC Typ CC Typ CC
K75-1K5 JKS-5 J1S-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
2K2-4K0 JKS-10 J1S-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
5K5-7K5 JKS-20 J3S-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
&nic ; Ferraz-
Typ ménice SIBA Littel fuse Shawmut
kW Typ RK1 Typ RK1 Typ RK1
K75-1K5 5017906-005 KLSR005 A6K-5R
2K2-4K0 5017906-010 KLSRO10 A6K-10R
5K5-7K5 5017906-020 KLSR020 A6K-20R
oy Ferraz-
Typ menice Bussmann SIBA Shawmut
kW JFHR2 Typ RK1 Typ RK1
P37K 170M3013 2061032.125 6.6URD30D08A0125
P45K 170M3014 2061032.160 6.6URD30D08A0160
P55K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200
P75K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200

Uvedené pojistky 170M Bussmann pouzivaji vizualni indikator -/80. Mohou byt nahrazeny pojistkami s indikatorem -TN/80 typ T, -/110 nebo TN/

110 typ T stejné velikosti a proudu.

Pojistky 170M od firmy Bussmann pouzité v ménici 525-600/690 V FC-302 P37K-P75K, FC-102 P75K nebo FC-202 P45K-P90K jsou oznaceny

170M3015.

Pojistky 170M od firmy Bussmann pouZité v ménici 525-600/690V FC-302 P90K-P132, FC-102 P90K-P132 nebo FC-202 P110-P160 jsou oznateny

170M3018.

Pojistky 170M od firmy Bussmann pouZité v ménici 525-600/690V FC-302 P160-P315, FC-102 P160-P315 nebo FC-202 P200-P400 jsou oznaceny

170M5011.
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3.3.5 Pristup k Fidicim svorkam

VSechny svorky k Fidicim kabel&im jsou umistény pod krytem svorek na predni
strané ménice kmitoctu. Sundejte kryt svorek pomoci Sroubovaku.

130BT248
Obrazek 3.18: Pristup k fidicim svorkam pro kryti A2, A3, B3, B4, C3
aC4

Sundejte predni kryt aby byly fidici svorky pfistupné. Pfi vraceni predniho
krytu na misto pouzijte pfi dotahovani moment 2 Nm.

130BT334 J

Obrazek 3.19: Pfistup k Fidicim svorkam pro kryti A5, B1, B2, C1 a
c2
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3.3.6 Elektricka instalace, fidici svorky

PFipojeni kabelu do svorky:
1. Odstrarite izolaci z 9 az 10 mm kabelu.

2. VloZte Sroubovak!) do &tvercového otvoru.
3. Zasurite kabel do sousedniho kruhového otvoru.
4.  Vytadhnéte Sroubovak. Kabel je nyni upevnén ve svorce.

Vyjmuti kabelu ze svorky:

1. Vlozte Sroubovak® do ¢tvercového otvoru.

2. Vytdhnéte kabel.

1 Max. 0,4 x 2,5 mm

1308A150.10

9-10mm
(0.37 in) 1

130BT306
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3.4 Priklady zapojeni
3.4.1 Start/stop

Svorka 18 = par. 5-10 Svorka 18, Digitain/ vstup [8] Start

Svorka 27 = par. 5-12 Svorka 27, Digitaini vstup [0] Bez funkce (Vychozi
nastaveni dobéh, inverzniy

Svorka 37 = Bezpecné zastaveni (je-li k dispozici!)

3.4.2 Pulzni start/stop

Svorka 18 = par. 5-10 Svorka 18, Digitaln/ vstupPulzni start, [9]
Svorka 27 = par. 5-12 Svorka 27, Digitaini vstupZastaveni, inverzni, [6]

Svorka 37 = Bezpecné zastaveni (je-li k dispozici!)

o 9o

Z 2

o ~ 130BA155.12
> | |
< wn )
N
+ o o
12|13]18]19(27|29|32|33|20|37
) e ] s [
O[0|0|0|0|0|0[0|0|0
qd D1OI(q O|0|0|D
) ) o ] e [

Start/Stop " Bezpetné zastaveni

Otaéky

Start/Stop
(18)

)

o ~ 130BA156.12
I b b
[a\]
-+ [a a
12|13|18(19(27|29|32|33|20|37
0O]0|0|0]0|0|O|O|O|O
I()I IOI IC)I IOI IC)I IOI IOI IOI IOI I@I

Start Stop, in_ve;w'_ - _Bezpe(:né zastaveni

Otacky

:

Start (18)

Stop, inverzni
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3.4.3 Zrychleni/zpomaleni

Svorky 29/32 = Zrychleni/zpomaleni:
Svorka 18 = par. 5-10 Svorka 18, Digitalni vstup Start [9] (vy- 12 | +24V
chozi) 18 | Par. 5-10
Svorka 27 = par. 5-12 Svorka 27, Digitaini vstup UloZeni Z&ad. = 27 | Par. 5-12
hodnoty [19] ._/Lm — 129 | Par. 5-13
Svorka 29 = par. 5-13 Svorka 29, Digitalni vstup Zrychleni [21] _— 32 | Par. 5-14
Svorka 32 = par. 5-14 Svorka 32, Digitaini vstup Zpomaleni [22] 37
POZNAMKA: Svorka 29 je pouze u modelu FC x02 (x=typ fady). 130BA021.12
3.4.4 Zadana hodnota potenciometru
Zadana hodnota napéti zadavana pomoci potenciometru:
130BA154.11
Zdroj Zadané hodnoty 1 = [1] Analogovy vstup 53 (vychozi) ;é
M
Svorka 53, nizké napéti = 0 V >
o
Svorka 53, vysoké napéti = 10 V Qracky (ot./min.) + S
A 39[42[50[53[54(55
Svorka 53, nizka Z. h./zpétna vazba = 0 ot./min. ‘O”O’ ‘O”O”O’ ‘O‘
Svorka 53, vysoka Z. h./zpétna vazba = 1500 ot./min. [O”OH DHOHOH ),
Prepinat 5201 = Vypnuto (U) ﬂ;;f L1 /:)}
> 1 i
/ Z&dana hodnota napéti } ) SR S— }
s P 6-11 10V =+ D
e ey T
s
/
4 1 kohm
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3.5.1 Elektricka instalace, Ridici kabely

3 Instalace

»!
g

3fdzové

»
»t
»!
»t

napdjent

A

Uy 96

Ext.vstup
SS sbérnice

50 (+10 V OUT)

+10vde
$201 ‘
~10Vde — >:
+10Vde [ 53 (A IN)
,,,,, o ON/I=0-20mA
0/4-20 mA
—10vde — [
tiovde | 1
0/4-20 mA
ﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁ 55 (COM A IN)
/N

Ptepinaci napd
jecT zdroj

12 (+24vV OUT) |

13 (+24V OUT)

V) 97

(W) 98

@(PE) 99

RS—-485
Rozhrant

| \ P 5-00

! \ |

I L | — 24V (NPN)
T 18 (0 IN) T o (ee)
I | |

i | i — 24V (NPN)
I [ 19 (D IN) [ ov (PNP)
| | | |
| o 1 T 20 (com D IN) ) }
| — | 27 (D IN/OUT) 24V (NPN)
| | | | —
! L | — zm } ov (PNP)
I [ I | |
| Lo \ |
o !
| Lo - L~ -0V |
: - : 25 (0 ouT) :\%24\/ (NPN)
| Lo I —
| [ \ M raav! | oV (PNP)
Lo | .
| ro I \ |

| o ! LoV

| [ I |

| I | | | — 24V (NPN)
\ / \\ ‘f 132 (D |N) ! oV (PNP)
\ I \ I |

; ; —_ 24V (NPN)

v V33 (0 N :'\Ly

) ) (D IN) ov (PNP)
\ / \ /

[ [ %

%””’#”T 7

S801

— = ON=Zakoné&eno
OFF=Rozpojeno

Sv

(N RS—485) 69

(P RS-485) 68

(COM RsS—485) 61

i (R+) azi

(R-) 81

Brzdny
rezistor

240Vac, 2A

240Vac, 2A

400Vac, 2A

Analogovy vystup
/10/4-20 mA

(PNP) = Zdroj
(NPN)=Spotrebi

130BA025.19

A = analogové, D = digitalni

staven/'v Prirucce projektanta.

Relé 2 a svorka 29 nemaji u modelu FC 301 zZadnou funkci.

Obrazek 3.20: Na schématu jsou zobrazeny vSechny elektrické svorky bez doplrike.

Svorka 37 je pouZita pro Bezpecné zastaveni. Pokyny k instalaci funkce Bezpecného zastaveni naleznete v Casti Instalace bezpecného za-

* Ménic¢ FC 301 neobsahuje svorku 37 (Kromé modelu FC 301 A1, ktery obsahuje funkci bezpecného zastaveni.).

U velmi dlouhych ovladacich kabel a analogovych signal& mdze ve vzacnych pfipadech a v zavislosti na instalaci dojit k vyskytu zemnich smycek 50/60

Hz zplsobenému Sumem ze sitovych kabeld.

Pokud k tomu dojde, moznd bude nutno prerusit stinéni nebo vloZit mezi stinéni a Sasi kondenzétor 100 nF.

Digitalni a analogové vstupy a vystupy je tfeba pfipojit ke spole¢nym vstup@im ménice (svorky 20, 55, 39) oddélené, aby zemni proudy od obou skupin

neovlivnily jiné skupiny. Napfiklad zapnuti digitalniho vstupu méze rusit analogovy vstupni signal.
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k

3 Instalace

Vstupni polarita Fidicich svorek

= PNP (Zero ) o b1 NP\ (Spatfehié:
: Zaprjan( digitéInilta vetap.s g f, Zapajeni digita n'ho vatupu
3 = ¥
-3 kN BER REN Bl B A R Rl 1zf13pis1eyerjaogszy iz
o|o|e|s|s|o|e|o|0]|e o|leo|jo|o|o|8 ||
L 2K J IHIUIU.' "Ul L 2K p| &
] |
M
T )
M-; L4 .{_{_

Upozornéni
Ridici kabely musi byt stinéné/pancéfované.

Informace o spravném zakonceni fidicich kabel& naleznete v ¢asti Uzem-
neéni stinénychy/pancérovanych fidicich kabeld.

130BA681.10
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3.5.2 Prepinace S201, S202 a S801

PrepinaCe S201 (A53) a S202 (A54) se pouzivaji k vybéru proudové (0-20 mA) nebo napétové (-10 az 10 V) konfigurace svorek analogového vstupu 53
a 54.

Prepinac S801 (BUS TER.) Ize pouzit k zapnuti zakoneni na portu RS-485 (svorky 68 a 69).

Viz nakres Schéma zobrazujici vsechny elektrické svorky v Casti Elektricka instalace.

Vychozi nastaveni:
S201 (A53) = OFF (napétiovy vstup)

5202 (A54) = OFF (napétiovy vstup)

S801 (Zakonceni sbérnice) = OFF

Upozornéni
PFi zméné funkce prepinact S201, S202 ¢i S801 je neprepinejte silou. Doporucujeme pfi manipulaci s prepinadi vyjmout ¢ast panelu
LCP (kolébku). S prepinaci nepracujte, pokud je méni¢ kmitoctu napajen.

130BT310
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Chcete-li vyzkouset nastaveni a ujistit se, zda méni¢ kmitoctu funguje, postupujte nasledovné.

Krok 1. Vyhledejte typovy stitek motoru.

Upozornéni
Motor je zapojen bud’ do hvézdy (Y), nebo do trojuhelniku (A). Tato informace je uvedena na typovém stitku motoru.

BAUFR D-73734 ESLINGEN

3~ MOTOR NR. 1827421 2003
S/E005A9
1,5 kW
n; 31,5 /min. 400 Y V
n; 1400 /min. 50 Hz
cos @ 0,80 36 A
1,71
B IP 65 H1/1A
130BT307
Krok 2. Zadejte udaje z typového sStitku motoru do tohoto se- 1. Par. 1-20 Wykon motoru [kW]

znamu parametri. Par. 1-21 Wykon motoru [HP]
Chcete-li vyvolat tento seznam, stisknéte tlacitko [QUICK MENU] a potom Par. 1-22 Napeti motoru

Par. 1-23 Kmitocet motoru

Par. 1-24 Proud motoru

Par. 1-25 Jmenovité otacky motoru

vyberte moznost ,Q2 Rychlé nastaveni®.

ViR WIN

Krok 3. Aktivujte Automatické pFizplisobeni k motoru (AMA)
Provedenim AMA zajistite optimalni funkci. AMA méfi hodnoty z diagramu ekvivalentniho s modelem motoru.
1. Spojte svorku 37 se svorkou 12 (je-li svorka 37 k dispozici).

2. Pripojte svorku 27 ke svorce 12 nebo nastavte par. 5-12 Svorka 27, Digitaini vstup na hodnotu ,Bez funkce”.
3. Aktivujte AMA par. 1-29 Autom. prizpisobeni k motoru, AMA.

4. Vyberte kompletni nebo omezeny test AMA. Pokud je namontovan sinusovy filtr, spustte pouze omezeny test AMA, nebo sinusovy filtr odeberte
béhem testu AMA.

5.  Stisknéte tlacitko [OK]. Na displeji se zobrazi zprava ,Spustte stisknutim [Hand on]".
6.  Stisknéte tlacitko [Hand on]. Ukazatel pribéhu indikuje, zda probiha test AMA.

Zastaveni AMA béhem cinnosti
1.  Stisknéte tlacitko [OFF]. Méni¢ kmitoctu vstoupi do reZimu poplachu a na displeji se zobrazi zprava, Zze AMA bylo ukonceno uzivatelem.

Uspésné provedeni AMA
1. Na displeji se zobrazi: ,Dokoncete test AMA stisknutim [OK]."

2. Stisknutim tlacitka [OK] ukonCete stav AMA.
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Neuspésny priibéh AMA
1. Méni¢ kmitoCtu vstoupi do rezimu poplachu. Popis poplachu naleznete v kapitole Vystrahy a poplachy.
2. ,Hodnota pred poplachem" v [Alarm Log] ukazuje posledni méfici posloupnost provedenou funkci AMA predtim, nez méni¢ kmitoCtu presel do
rezimu poplachu. Toto Cislo spole¢né s popisem poplachu vam pom(ize pfi odstrafiovani zavad. Pokud se obratite ohledné servisu na spole¢nost
Danfoss, uvedte Cislo a popis poplachu.

Upozornéni
Neuspésné provedeni AMA je Casto zplisobeno nespravné zadanymi Udaji z typového Stitku motoru nebo pfili$ velkym rozdilem mezi
vykonem motoru a vykonem meénice kmitoctu.

Krok 4. Nastavte mezni hodnotu otacek a dobu rozbéhu/dobéhu

Par. 3-02 Minimadini Zadanad hodnota
Par. 3-03 Max. Zadana hodnota

Tabulka 3.4: Nastavte pozadované mezni hodnoty otacek a doby ram-
py.

Par. 4-11 Minimaini otacky motoru [ot./min.] nebo par. 4-12 Mini-
malni otacky motoru [Hz]

Par. 4-13 Maximalni otacky motoru [ot./min.]nebo par. 4-14 Maxi-
maini otacky motoru [Hz]

Par. 3-41 Rampa 1, doba rozbéhu
Par. 3-42 Rampa 1, doba dobéhu
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3.7 Dalsi zapojeni

3.7.1 Rizeni mechanické brzdy

P¥i zvedani nebo pokladani je tfeba ovladat elektromechanickou brzdu:
D Brzda se ovlada pomoci libovolného reléového nebo digitalniho vystupu (svorka 27 nebo 29).

D Vystup musi byt sepnut (bez napéti) po dobu, kdy méni¢ kmito¢tu neni schopen ,udrzet motor v chodu®, napfiklad kvdli pfilis vysoké zatézi.

. U aplikaci s elektromechanickou brzdou zvolte v par. 5-4* hodnotu Oviddani mechanické brzdy [32].

D Brzda se uvolni, kdyZ proud motoru prevysi hodnotu nastavenou v par. 2-20 Proud uvolnéni brzdy.

D Brzda bude aktivovana, kdyZ bude vystupni kmitoCet nizSi neZ kmitoCet nastaveny v par. 2-21 Otdcky aktivace brzdy [ot./min.] nebo
par. 2-22 Otacky aktivace brzdy [Hz] a pouze tehdy, kdyz méni¢ kmitoctu vykonava prikaz pro zastaveni.

Je-li méni¢ kmitoCtu pfiveden do rezimu poplachu nebo do situace, kdy vznikne pfepéti, mechanicka brzda se okamzité uvede v ¢innost.

3.7.2 Paralelni zapojeni motord

oy v

Méni¢ kmitoCtu mize Fidit nékolik paralelné zapojenych motor{. Celkovy
odbér proudu vSech motor{l nesmi prekrocit jmenovity vystupni proud

Im,n ménice kmitoCtu. “\] |[coBo
NIz =y
(&
00do
Upozornéni ~

Instalace s kabely pripojenymi do spole¢ného spoje

(viz obrazek nize) doporucujeme pouze u krétkych ka-

bell. //
Upozornéni Seoo
Pokud jsou motory zapojeny paralelng, par. 1-29 Au- @g& )
tom. prizpdsobeni k motoru, AMA nelze pouzit. ogoo T
Upozornéni
U systém(i s paralelné zapojenymi motory nelze pouzit
Ve—N
elektronickou tepelnou ochranu (ETR) ménice kmitoc- I
tu jako ochranu jednotlivych motorl. Zajistéte dalSi ]c;:.[l
ochranu motord napfiklad pomoci termistor@i v jedno- 00§00
tlivych motorech nebo samostatnymi tepelnymi relé 222
pro jednotlivé motory (jistice nejsou jako ochrana
vhodné). -
i

130BA170.10

Jsou-li velikosti motor( velice rozdilné, mohou nastat potize pfi startu a pfi nizkych otackach, protoze relativné vysoky ohmicky odpor malych motor{ ve
statoru vyzaduje pfi startu a pfi nizkych otackach vyssi napéti.

3.7.3 Tepelna ochrana motoru

Elektronicka tepelnd ochrana pouZitd v ménici kmitoCtu ziskala schvaleni UL pro ochranu jednoho motoru pfi nastaveni par. 1-90 7epelnd ochrana mo-
toru na hodnotu Vypnuti ETR a pfi nastaveni par. 1-24 Proud motoru na hodnotu jmenovitého proudu motoru (viz typovy stitek motoru).

Jako tepelnou ochranu motoru Ize pouzit také volitelnou kartu MCB 112 s PTC termistorem. Tato karta zajistuje ochranu motor{ v oblastech s nebezpe¢im
vybuchu, zéna 1/21 a 2/22, s certifikatem ATEX. Dalsi informace naleznete v Prirucce projektanta.
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3.7.4 Pr¥ipojeni pocitace k ménici kmitoctu

Pokud chcete ovladat ménic¢ kmitoctu pomoci pocitace, nainstalujte soft-

ware MCT 10 pro nastaveni.

Pocitac je pfipojen pomoci standardniho (hostitel/zafizeni) USB kabelu

nebo prostfednictvim rozhrani RS485, jak je uvedeno v Casti Pripojeni

sbérnice v PriruCce programatora.

Upozornéni

Pfipojeni USB je galvanicky oddéleno od napdjeciho
napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napé-
tim. Pfipojeni USB je pfipojeno k ochranné zemi na
ménici kmitoCtu. Pro pfipojeni pocitace ke konektoru
USB ménice kmitoCtu pouZijte jediné izolovany pfenos-
ny pocitac.

3.7.5 FC 300 Pocitacovy software

Ukladani dat do pocitace pomoci softwaru pro nastaveni MCT

10:
1.

w

4

6.
7.

Pripojte pocita¢ k jednotce prostrednictvim komunikacniho po-
rtu USB

Spust'te software MCT 10

V Casti ,network" vyberte USB port.
Zvolte Copy.

Zvolte ¢ast ,project”.

Zvolte Paste.

Zvolte moznost ,Save as"

VSechny parametry se ulozi do pocitace.

M 3 Instalace

130BT308

Obrézek 3.21: Pfipojeni kabelem USB.

Pienos dat z pocitace do ménice prostiednictvim softwaru MCT
10:
1. Pripojte pocitac k jednotce prostrednictvim komunikacniho po-
rtu USB

2. Spust'te software MCT 10

3. Zvolte mozZnost ,Open®. Zobrazi se ulozené soubory
4.  Otevrete prislusny soubor

5. Zvolte moznost ,Write to drive"

VSechny parametry se prenesou do ménice.

Pro software MCT 10 je k dispozici zvIastni pfirucka.
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4 Programovani

4.1 Graficky a numericky LCP

Ménic¢ kmitoCtu se nejsnadnéji programuje pomoci grafického panelu LCP ( 102). PFi pouzivani numerického ovladaciho panelu (LCP 101) je nutno na-
hlédnout do Prirucky projektanta.

4.1.1 Programovani na grafickém LCP

Nasledujici pokyny plati pro graficky LCP (LCP 102):

Ovladaci panel je rozdélen na ctyfi funkcni skupiny:

: L, 130BA018.13
1. Graficky displej se stavovymi radky.
2.  Tlacitka nabidek a kontrolky slouzici ke zméné parametrd a k

s - . Status o a

prepinani funkci displeje. T34 T04A T35
3. Navigacni tladitka a kontrolky (LED diody). 1 43,5H7 b
4.  Ovladaci tlaitka a kontrolky (LED diody).
Run OK c

Veskeré udaje se zobrazuji na grafickém LCP displeji, ktery dokaze zo-

. V. s 7y v v v ’ Quu:k Main Alarm
brazit pfi zobrazeni stavu (tlacitko [Status]) az pét polozek provoznich 2

udajd.
Radky displeje:
. 3
a. Stavovy Fadek: Stavové zpravy zobrazované pomoci ikon a
grafiky. o
b.  Radky 1-2: Radky s provoznimi Udaji zobrazujici tdaje defino- a . . ‘ .
vané nebo zvolené uZivatelem. Stisknutim tlacitka [Status] lIze

pridat dalsi radek.

C. Stavovy Fadek: Textové stavové zpravy.

4.1.2 Programovani pomoci numerického ovladaciho panelu LCP

Nasledujici pokyny plati pro numericky ovladaci panel LCP (LCP 101):

130BA191.10
Ovladaci panel je rozdélen na ctyFi funkéni skupiny:
1. Numericky displej. —
[
2. Tladitka nabidek a kontrolky slouZici ke zméné parametrl a k 1 \ i |__ __\ souny
prepinani funkci displeje.

3. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody). —

Status Quick Main
4. Ovladaci tlatitka a kontrolky (LED diody). 2 Menu 59‘”" Menu

Warn.

2/040:

Alarr

»H
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4.1.3 Uvodni spusténi

Nejsnadnéjsi zplisob uvedeni do provozu je pomoci tladitka Quick Menu a naslednym postupem rychlého nastaveni pomoci LCP 102 (tabulku ¢téte zleva

doprava). Pfiklad plati pro aplikace bez zpétné vazby:

Quick
Menu

Par. 0-01 Jazyk

Tlacitko

-]

Q2 Quick Menu

)

N
J

Nastavte jazyk

N\
N~

4
\

Par. 1-20 VWykon motoru [kW] Nastavte vykon motoru z typového Stitku

(R

N
J

N\
N

Par. 1-22 Napéti motoru Nastavte napéti z typového stitku

\

(

)

Par. 1-23 Kmitocet motoru Nastavte kmitocet z typového Stitku

(

)

N
J

Par. 1-24 Proud motoru Nastavte proud z typového stitku

N\
N~

4
\

(

)

N
V4

2 N\
N A

Par. 1-25 Jmenovité otacky motoru

Je-li vychozi nastaveni svorky Voiny dobéh, inv., je mozné ho
Par. 5-12 Svorka 27, Digitalni vstup zménit na Bez funkce. Pro spusténi AMA nemusi byt svorka 27
pripojena.
Nastavte pozadovanou funkci AMA. Doporucujeme provést
kompletni test AMA.

Nastavte otacky z typového Stitku

Par. 1-29 Autom. prizpidsobeni k motoru,
AMA

Par. 3-02 Minimalini Zadana hodnota Nastavte minimalni otacky htidele motoru

Nastavte maximalni otacky htidele motoru .

Nastavte dobu rozbéhu s ohledem na synchronni otacky motoru
ns

Par. 3-03 Max. Zadana hodnota

HHHUUOUUU e

Par. 3-41 Rampa 1, doba rozbéhu

Nastavte dobu dobéhu s ohledem na synchronni otacky motoru

Par. 3-42 Rampa 1, doba dobéhu ns

Par. 3-13 Misto Zadané hodnoty Nastavte misto, odkud ma Zadana hodnota fungovat
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4.2 Rychlé nastaveni

Moznost: Funkce:
Definuje jazyk pouzity na displeji. Méni¢ kmitoctu Ize dodat se 4 rliznymi jazykovymi sadami. Ang-
lictina @ némcina jsou zahrnuty ve vSech sadach. Anglictinu nelze vymazat ani zménit.

[0] * English Soucast jazykovych balickd 1 - 4
[1] Deutsch Soucast jazykovych balické 1 - 4
[2] Francais Soucast jazykového balicku 1

[3] Dansk Soucast jazykového balicku 1
[4] Spanish Soucast jazykového balicku 1
[5] Italiano Soucast jazykového balicku 1
Svenska Soucast jazykového balicku 1
[7] Nederlands Soucast jazykového balicku 1
Chinese Soucast jazykového balicku 2
Suomi Soucast jazykového balicku 1
English US Soucast jazykového balicku 4
Greek Soucast jazykového balicku 4
Bras.port Soucast jazykového balicku 4
Slovenian Soucast jazykového balicku 3
Korean Soucast jazykového balicku 2
Japanese Soucast jazykového balicku 2
Turkish Soucast jazykového balicku 4
Trad.Chinese Soucast jazykového balicku 2
Bulgarian Soucast jazykového balicku 3
Srpski Soucast jazykového balicku 3
Romanian Soucast jazykového balicku 3
Magyar Soucast jazykového balicku 3
Czech Soucast jazykového balicku 3
Polski Soucast jazykového balicku 4
Russian Soucast jazykového balicku 3
Thai Soucast jazykového balicku 2
Bahasa Indonesia Soucast jazykového balicku 2
[99] Unknown
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1-20 Vykon motoru [kW]
Rozsah: Funkce:

Application [Application dependant]
dependent*

1-22 Napéti motoru

Rozsah: Funkce:

Application [Application dependant]
dependent*

1-23 Kmitocet motoru

Rozsah: Funkce:
Application  [20 - 1000 Hz] Min. - Max.kmitoCet motoru: 20 - 1000 Hz.
dependent* Vyberte z (idajd na typovém stitku motoru hodnotu kmito¢tu motoru. Pokud vyberete jinou hodnotu

nez 50 Hz nebo 60 Hz, je tfeba prizplisobit nastaveni nezavisla na zatizeni v par. 1-50 Magnetizace
motoru - nulové ot. az par. 1-53 Kmitocet posuvu modelu. Pro provoz pti 87 Hz nastavte u motord
230/400 V Udaje z typového stitku pro 230 V/50 Hz. Pfizplsobte par. 4-13 Maximaini otacky motoru
[ot./min.]a par. 3-03 Max. Zadand hodnota pouzivanému kmitoctu 87 Hz.

1-24 Proud motoru
Rozsah: Funkce:

Application  [Application dependant]
dependent*

Upozornéni
Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-25 Jmenovité otacky motoru

Rozsah: Funkce:
Application  [100 - 60000 RPM] Zadejte hodnotu jmenovitych otacek motoru podle Udajti na typovém stitku motoru. Data se pou-
dependent* Zivaji k vypoctu automatickych kompenzaci motoru.

Upozornéni

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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5-12 Svorka 27, Digitalni vstup

Moznost: Funkce:

Vyberte funkci v dostupném rozsahu digitalniho vstupu.

Bez funkce [0]
Vynulovani [1]
Dobéh, inv. [2]
Volny dobéh a vynulovani, inverzni [3]
Rychlé zastaveni, inverzni [4]
DC brzdéni, inverzni [5]
Stop - inverzni [6]
Start [8]
Blokovany start [9]
Reverzace [10]
Start, reverzace [11]
Povolit start vpred [12]
Povolit start vzad [13]
Konstantni otacky [14]
Pevna z. h., bit 0 [16]
Pevné 2. h., bit 1 [17]
Pevna z. h., bit 2 [18]
UloZeni Zzadané hodnoty [19]
UloZeni vystupu [20]
Zrychleni [21]
Zpomaleni [22]
Volba sady p., bit 0 [23]
Volba sady p., bit 1 [24]
Korekce kmit. nahoru [28]
Korekce kmitoctu dold [29]
Pulzni vstup [32]
Rampa, bit 0 [34]
Rampa, bit 1 [35]
Porucha napdj., inv. [36]
Zvyseni DigiPot [55]
Snizeni DigiPot [56]
Vynulovani DigiPot [57]
Vynulovat ¢ita A [62]
Vynulovat ¢itac B [65]
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1-29 Automatické prizplisobeni k motoru (AMA)

Moznost: Funkce:
Funkce AMA optimalizuje dynamicky vykon motoru automatickou optimalizaci rozsifenych parame-
tr& motoru (par. 1-30 az 1-35) v klidovém stavu.
Po zvoleni hodnoty [1] nebo [2] aktivujte funkci AMA stisknutim tlacitka [Hand on]. Viz také cast
Automatické prizplsobeni k motoru. Po probéhnuti normalni sekvence se na displeji zobrazi: ,Do-
koncete AMA stisknutim [OK]." Po stisknuti tlacitka [OK] bude méni¢ kmitoCtu pfipraven k provozu.
Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

[0] * Vypnuto

[1] Zapnout kompletni test AMA Provede test AMA odporu statoru Rs, odporu rotoru Ry, rozptylové reaktance statoru Xi, rozptylové
reaktance rotoru Xz a hlavni reaktance Xn.
FC 301: Uplny test AMA nezahrnuje méfeni Xn u modelu FC 301. Tato hodnota je uréena podle
databdze motoru. Par. 1-35 Ize upravit, aby bylo dosaZeno optimalniho startu.

[2] Zapnout omezeny test AMA Provede pouze omezeny test AMA odporu statoru Rs v systému. Vyberte tuto moznost, jestlize je
mezi ménicem a motorem vloZen LC filtr.

Poznamka:

D Pro nejlepsi pfizpdisobeni ménice kmitoctu provadéjte AMA u studeného motoru.
e Test AMA nelze provést pfi spusténém motoru.

. Test AMA nelze provést u motorli s permanentnimi magnety.

Upozornéni
Je dilezité, abyste spravné nastavili par. motoru 1-2*, protoZze se vyuzivaji v algoritmu AMA. Text AMA musi byt proveden proto, aby
bylo dosazeno optimalniho dynamického vykonu motoru. Test mize trvat v zavislosti na vykonové zatizitelnosti motoru az 10 minut.

Upozornéni
Vyhnéte se externimu generovani momentu béhem testu AMA.

Upozornéni
Pokud se zméni nastaveni nékterého z par. 1-2*, rozsifené parametry motoru par. 1-30 az 1-39 se vrati k vychozimu nastaveni.

3-02 Minimalni Zzadana hodnota
Rozsah: Funkce:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-03 Max. zadana hodnota

Rozsah:
Application

dependent*

Funkce:
[Application dependant]

3-41 Rampa 1, doba rozbéhu

Rozsah: Funkce:
Application  [Application dependant]
dependent*
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3-42 Rampa 1, doba dobéhu

Rozsah: Funkce:

Application [Application dependant]
dependent*
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4.3 Zakladni parametry

0-02 Jednotka otacek motoru

Moznost: Funkce:
Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
Zobrazeni na displeji zavisi na nastavenich v par. 0-02 Jednotka otacek motoru a par. 0-03 Regio-
nalni” nastaveni. Vlychozi nastaveni par. 0-02 Jednotka otdcek motoru a par. 0-03 Regionaini
nastaveni zavisi na tom, do které oblasti svéta je méni¢ kmitoctu dodavan, ale mdze byt prepro-
gramovano dle potieby.

Upozornéni
Zménou jednotky otacek motoru se obnovi poCatecni hodnoty nékterych para-

metrd. DoporuCujeme nejprve vybrat jednotku otacek motoru a potom ménit
ostatni parametry.

[0] ot./min. Vybira zplisob zobrazeni proménnych a parametr(i otacek motoru (tj. zadanych hodnot, zpétnych
vazeb a mezi) pomoci otacek motoru (ot./min.).

[1] * Hz Vybira zplisob zobrazeni proménnych a parametr(i otacek motoru (tj. Zzadanych hodnot, zpétnych
vazeb a mezi) pomoci vystupniho kmitoctu do motoru (Hz).

0-50 Kopirovani pres LCP

MozZnost: Funkce:

[0] * Nekopirovat

[1] Ve do LCP Zkopiruje vsechny parametry ve vsech sadach z paméti ménice kmitoctu do paméti LCP.

[2] Vse z LCP Zkopiruje vsechny parametry ve vSech sadach z paméti LCP do paméti ménice kmitoctu.

[3] Vykonové nez.;z LCP Zkopiruje pouze parametry, které jsou nezavislé na velikosti motoru. Posledni vybér Ize pouZit k

programovani nékolika ménic¢é kmitoCtu se stejnou funkci bez naruseni (idajd o motoru.

[4] Soubor z MCO do LCP
[5] Soubor z LCP do MCO

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-03 Momentova charakteristika

Moznost: Funkce:
Vyberte poZzadovanou momentovou charakteristiku.
Kvadraticky moment i AEO spofi energii.

[0] * Konstantni moment Vystup na hideli motoru poskytuje konstantni moment pfi fizeni proménnych otacek.

[1] Kvadraticky moment Vystup na hideli motoru poskytuje kvadraticky moment pfi fizeni proménnych otacek. Urovefi
kvadratického momentu nastavte v par. 14-40 Uroveri kvadr. momentu.

[2] Aut. optim. spotfeby Automaticky optimalizuje spotfebu minimalizaci magnetizace a kmito¢tu pomoci par. 14-41 Mini-
maini magnetizace AFO a par. 14-42 Minimalni kmitocet AEO.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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1-04 Rezim pretizeni

Moznost: Funkce:
[0] * Vysoky moment Umoziuje pouzit az 160% moment.
[1] Normalni moment Pro pfedimenzované motory - umoznuje pouzit az 110% moment.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-90 Tepelna ochrana motoru
Moznost: Funkce:
Meénic¢ kmitoctu urcuje teplotu motoru kvéli ochrané motoru dvéma zpdisoby:

. Prosttednictvim cidla termistoru pripojeného k jednomu z analogovych nebo digitalnich
vstupli (par. 1-93 Zdroj termistort).

. Prostfednictvim vypoctu (ETR = elektronicka tepelna ochrana) tepelného zatizeni zaloZe-
ného na skute¢ném zatizeni a Case. Vypoctené tepelné zatizeni se srovna se jmenovitym
proudem motoru Imn a jmenovitym kmitoctem motoru fu,n. Podle vypoctd se odhadne

budovaného v motoru.
[0] * Bez ochrany Motor je trvale pfetizeny a neni tfeba zobrazit vystrahu ani vypnout méni¢ kmitoctu.

[1] Vystraha termistor. Aktivuje vystrahu, jestlize pripojeny termistor nebo cidlo KTY v motoru zareaguje na prekroceni
teploty motoru.

[2] Vypnuti termistorem Zastavi (vypne) ménic¢ kmitoctu, pokud pripojeny termistor v motoru zaznamena prekroceni teploty
vV motoru.
Vypinaci hodnota termistoru musi byt > 3 kQ.

Integrujte termistor (PTC ¢idlo) do motoru pro ochranu vinuti.

[3] Vystraha ETR 1 Podrobny popis je uveden nize.
[4] Vypnuti ETR 1
[5] Vystraha ETR 2
[6] Vypnuti ETR 2
[7] Vystraha ETR 3
[8] Vypnuti ETR 3
[9] Vystraha ETR 4
[10] Vypnuti ETR 4
R
[a]
4000
3000
1330
S50
250
\/
¥ [°C
-20°C -5C 15°C

Ochranu motoru Ize realizovat pomoci fady metod: ¢idla PTC nebo KTY (viz téZ &ast Pripojeni cidla KTY) ve vinuti motoru; mechanického tepelného
vypinace (typu Klixon); nebo pomoci elektronické tepelné ochrany (ETR).

Pouziti digitalniho vstupu a 24 V jako zdroje napajeni:
Priklad: Méni¢ kmitoctu vypne, pokud je teplota v motoru pfilis vysoka
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Nastaveni parametr(:
Nastavte par. 1-90 7epelnd ochrana motoru na Vypnuti termistorem [2]
Nastavte par. 1-93 Zdroj termistoru na Digitaini vstup [6]
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Pouziti digitalniho vstupu a 10 V jako zdroje napajeni:

Priklad: Méni¢ kmitoctu vypne, pokud je teplota v motoru prilis vysoka.
Nastaveni parametr(:

Nastavte par. 1-90 7epelnd ochrana motoru na Vypnuti termistorem [2]
Nastavte par. 1-93 Zdroj termistoru na Digitain/ vstup [6]
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Pouziti analogového vstupu a 10 V jako zdroje napajeni:

Priklad: Méni¢ kmitoctu vypne, pokud je teplota v motoru prilis vysoka.
Nastaveni parametrd:

Nastavte par. 1-90 7epelna ochrana motoru na Vypnuti termistorem [2]
Nastavte par. 1-93 Zdroj termistoru na Analogovy vstup 54 [2]

130BAIBIY

VYP

ZAPp

7y

PTC / Termistar <3.0 ket
23.0kQ
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Vstup Napajeci napéti Prahova hodnota
Digitalni/analogovy \ Vypinaci hodnoty
Digitalni 24V < 6,6 kQ -> 10,8 kQ
Digitalni 10V < 800Q - > 2,7 kQ
Analogovy 0V <3,0kQ - > 3,0kQ
Upozornéni
Zkontrolujte, zda zvolené napajeci napéti odpovida specifikaci pouZitého termistoru.

Vyberte moznost Vystraha ETR 1-4, chcete-li pfi pretizeni motoru aktivovat na displeji vystrahu.
Vyberte moznost Vypnuti ETR 1-4, chcete-li pfi pretizeni motoru méni¢ kmitoctu vypnout.

Naprogramuijte signal vystrahy prostfednictvim jednoho z digitalnich vystupt. Signal se zobrazi v pfipadé vystrahy a kdyz se méni¢ kmito¢tu vypne (tepelna
vystraha).

Funkce ETR (elektronicka tepelna ochrana) 1-4 vypocita zatizeni, kdyz je aktivni sada parametrd, pro kterou byly vybrany. Napfiklad ETR zahdji vypocet,
je-li vybrana sada 3. Pro severoamericky trh: Funkce ETR poskytuji ochranu pred pretizenim tfidy 20 podle standardu NEC.

tis] -
2000 + g
1 =
1000 !
600 %
B
300 \ }\
200 N
N
100 I four=1xfyn
four=2xfyy
60
% four=02xf yy
30
20
T
10
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1-93 Zdroj termistoru
Moznost: Funkce:

Zadejte vstup pro pripojeni termistoru (Cidla PTC). Analogovy vstup, tedy moznost [1] nebo [2],
nelze vybrat, pokud je vstup jiz pouzivan jako zdroj zadané hodnoty (vybrany v par. 3-15 Zdroj 1
Zadané hodnoty, par. 3-16 Zdroj 2 Zadané hodnoty nebo par. 3-17 Zdroj 3 Zadané hodnoty ).

Pfi pouziti dopliiku MCB112, je tfeba vzdy vybrat hodnotu [0] Zadhy.

[o] * Zadny

[1] Analogovy vstup 53
[2] Analogovy vstup 54
[3] Digitalni vstup 18
[4] Digitalni vstup 19
[5] Digitalni vstup 32
[6] Digitalni vstup 33

Upozornéni

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

Upozornéni

Digitalni vstup je potfeba nastavit na hodnotu [0] PNP - Aktivni pri 24 Vv par. 5-00.
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2-10 Funkce brzdy

Moznost: Funkce:
[0] * Vypnuto Brzdny rezistor neni nainstalovan.
[1] Rezistorova brzda Do systému je zakomponovan brzdny rezistor slouzici k odvodu nadbyte¢né brzdné energie ve formé

tepla. Pripojeni brzdného rezistoru umoziiuje vyuZziti vyssiho napéti v meziobvodu béhem brzdéni
(generovani). Funkce rezistorové brzdy je aktivni pouze u ménic¢d kmito¢tu s integrovanou dyna-
mickou brzdou.

[2] St¥idava brzda se vybira pro zlepseni brzdéni, aniz byste museli pouZit brzdny odpor. Tento parametr fidi nadmér-
nou magnetizaci motoru, kdyZ pracuje v generatorickém rezimu. Tato funkce méize vylepsit funkci
fizeni prepéti. ZvySenim elektrickych ztrat v motoru se umozni, aby funkce Fizeni prepéti zvysila
brzdny moment bez prekroceni mezni hodnoty prepéti. VSimnéte si, prosim, Ze stfidava brzda neni

tak Gcinna jako dynamické brzdéni s rezistorem.
Stfidava brzda je urcena pro VVC* a vektorové fizeni bez zpétné vazby i se zpétnou vazbou.

2-11 Brzdny rezistor (ohm)
Rozsah: Funkce:

Application [Application dependant]
dependent*

2-12 Mezni brzdny vykon (kW)

Rozsah: Funkce:
Application [Application dependant]
dependent*
Pro jednotky 200 - 240 V: » 3902 % doba zatiZeni
rezistor — R x 120
Pro jednotky 380 - 480 V 7782 X doba zatizeni
Prezistor = R x 120
Pro jednotky 380 - 500 V 810° x doba zatizeni
Prezistor = R x 120
Pro jednotky 575 - 600 V 9432 X doba zatizeni
Prezistor = R x 120

Tento parametr je aktivni pouze u méni¢d kmitoctu s integrovanou dynamickou brzdou.

2-13 Sledovani vykonu brzdy
Moznost: Funkce:

Tento parametr je aktivni pouze u méni¢l kmitoctu s integrovanou dynamickou brzdou.
Tento parametr umoznuje sledovani vykonu dodavaného brzdnému rezistoru. Vykon se pocita na
zakladé odporu (par. 2-11 Brzdny rezistor (ohm)), napéti meziobvodu a doby zatiZeni rezistoru.

[0] * Vypnuto Neni poZzadovano zadné sledovani brzdného vykonu.

[1] Vystraha Aktivuje na displeji vystrahu, pokud vykon prenaseny béhem 120 s prekroci 100 % meze sledovani
(par. 2-12 Mezni brzdny vykon (kW)).
Vystraha zmizi, pokud prenaseny vykon poklesne pod 80 % mezniho vykonu.

[2] Vypnuti Vypne ménic¢ kmitoctu a zobrazi poplach, jestlize vypocteny vykon presahne 100 % sledované meze.
[3] Vystraha a vypnuti Aktivuje obé vyse uvedené akce véetné vystrahy, vypnuti a poplachu.
Je-li sledovani vykonu nastaveno na Vypnuto [0] nebo Vystraha [1], funkce brzdy zdstava aktivni i pfi prekroCeni sledované meze. To miize vést k

tepelnému pretizeni rezistoru. Vystrahu je také mozné generovat prostrednictvim reléovych/digitalnich vystup@. Pfesnost méfeni sledovani vykonu zavisi
na presnosti rezistance rezistoru (lepsi nez + 20 %).
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2-15 Kontrola brzdy

Moznost: Funkce:

Vyberte typ funkce testovani a sledovani pro kontrolu pripojeni brzdného rezistoru nebo pritomnosti
brzdného rezistoru a nasledné zobrazeni vystrahy nebo poplachu v pripadé chyby.

Upozornéni
Funkce odpojeni brzdného rezistoru je testovana béhem zapnuti. Nicméné test
brzdy IGBT se provadi mimo operaci brzdéni. Vystraha nebo vypnuti ménice od-

poji funkci brzdy.

Posloupnost testovani je nasleduijici:

1.  Amplituda zvinéni meziobvodu se méfi po dobu 300 ms bez brzdéni.

2. Amplituda zvinéni meziobvodu se méfi po dobu 300 ms se zapnutou brzdou.

3.  Amplituda zvinéni meziobvodu béhem brzdéni je nizsi nez amplituda pfed brzdénim + 1
%: Kontrola brzdy byla neuspésna a zobrazi se vystraha nebo poplach.

4.  Amplituda zvinéni meziobvodu béhem brzdéni je vyssi nez amplituda pred brzdénim + 1
%: Kontrola brzdy je v poradku.

[0] * Vypnuto Sleduje béhem provozu brzdny rezistor a brzdu IGBT kvdli vyskytu zkratu. PFi zkratu se zobrazi
vystraha 25.
[1] Vystraha Sleduje brzdny rezistor a brzdu IGBT kvili vyskytu zkratu a béhem zapnuti spusti test odpojeni

brzdného rezistoru.

[2] Vypnuti Sleduje vyskyt zkratu nebo odpojeni brzdného rezistoru nebo zkrat brzdy IGBT. Pokud dojde k chy-
bé, méni¢ kmitoc¢tu vypne a zobrazi poplach (vypnuti, zablokovano).

[3] Stop a vypnuti Sleduje vyskyt zkratu nebo odpojeni brzdného rezistoru nebo zkrat brzdy IGBT. Pokud dojde k chy-
bé, méni¢ kmitoctu provede dobéh a vypne. Zobrazi se poplach zablokovani (napf. vystraha 25, 27
nebo 28).

[4] St¥idava brzda Sleduje vyskyt zkratu nebo odpojeni brzdného rezistoru nebo zkrat brzdy IGBT. Pokud dojde k chy-

bé, méni¢ kmitoctu provede fizeny dobéh. Tato moznost je k dispozici pouze u ménice FC 302.

[5] Trip Lock

Upozornéni
Qdstrarite vystrahu souvisejici s moznosti Vypnuto [0] nebo Vystraha [1] vypnutim a zapnutim sitového napajeni. Nejdfive je tfeba
odstranit chybu. V pfipadé moznosti Vypnuto [0] nebo Vystraha [1] méni¢ kmitoctu pokracuje v Cinnosti i pfi lokalizaci chyby.

Tento parametr je aktivni pouze u méni¢d kmitoctu s integrovanou dynamickou brzdou.
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4.3.1 2-2* Mechanicka brzda

Parametry pro fizeni elektromagnetické (mechanické) brzdy, obvykle poZadované pfi zvedani bfemen.

K Fizeni mechanické brzdy je pozadovan reléovy vystup (relé 01 nebo 02) nebo naprogramovany digitalni vystup (svorka 27 nebo 29). Normainé musi
byt tento vystup zavfeny béhem doby, kdy méni¢ nem@ze motor ,udrzet", napf. kvdli nadmérnému zatizeni. U aplikaci s elektromagnetickou brzdou
vyberte v par. 5-40 Funkce relé, par. 5-30 Svorka 27, digitaini vystup nebo par. 5-31 Svorka 29, digitain/ vystup moznost Rizeni mechanické brzdy [32].
Kdy? vyberete moznost Rizeni mechanické brzdy [32], mechanicka brzda bude zaviena od spuéténi az do doby, kdy vystupni proud stoupne nad hodnotu
nastavenou v par. 2-20 Proud uvoinéni brzdy. Béhem zastaveni se mechanicka brzda aktivuje, kdyz otacky poklesnou pod hodnotu zadanou v
par. 2-21 Otdcky aktivace brzdy [ot./min.]. Pokud méni¢ kmitoctu vyda poplach nebo vstoupi do stavu nadproudu ¢i prepéti, mechanicka brzda se okamZité
zapne. K tomu dojde i béhem bezpec¢ného zastaveni.

Upozornéni

ReZim ochrany a funkce zpozdéni vypnuti (par. 14-25 ZpoZdéni vypnuti pfi meznim momentu a par. 14-26 ZpoZdéni vypnuti pri poruse
stridace) mohou zpozdit aktivaci mechanické brzdy pfi poplachu. Tyto funkce je tfeba pfi zvedani bremen vypnout.
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Pre-magnetizing
\ /(

current or
DC hold current Par 2-20

Par 1-76 Start current/ Release brake current
Par 2-23 Par 2-00 DC hold current

Brake delay time

ah\

Reaction time EMK brake

on 1
Relay 01 /
off
Mechanical brake J
locked
Mechanical brake
free >

Time

2-20 Proud uvolnéni brzdy
Rozsah: Funkce:

Application  [Application dependant]
dependent*

2-21 Otacky aktivace brzdy [ot./min.]

Rozsah: Funkce:
Application [0 - 30000 RPM] Nastavte otacky motoru pro aktivaci mechanické brzdy, pokud je pfitomna podminka zastaveni.
dependent* Maximalni otacky jsou zadany v par. 4-53 Vystraha. vysoké otacky.

2-22 Otacky aktivace brzdy [Hz]
Rozsah: Funkce:

Application  [Application dependant]
dependent*
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2-23 Zpozdéni aktivace brzdy

Rozsah: Funkce:

0.0 s* [0.0 - 5.0 s] Zadejte zpozdéni brzdy po uplynuti doby dobéhu. Hridel ma nulové otacky s plnym pfidrznym mo-
mentem. Zajistéte, aby mechanicka brzda zamkla zatizeni predtim, nez motor prejde do rezimu
dobéhu. Dalsf informace naleznete v &asti Rizeni mechanické brzdy v Priruéce projektanta .

2-24 Stop Delay
Rozsah: Funkce:

0.0 s* [0.0-5.0s] Nastavte Casovy interval od okamziku, kdy se motor zastavi, do aktivace brzdy. Tento parametr je
soucasti funkce zastaveni.

2-25 Brake Release Time

Rozsah: Funkce:

0.20 s* [0.00 - 5.00 s] Tato hodnota definuje dobu uvolnéni mechanické brzdy. Tento parametr musi fungovat pfi aktivaci
zpétné vazby brzdy jako Casovy limit.

2-26 Torque Ref
Rozsah: Funkce:

0.00 %* [Application dependant] Hodnota definuje moment pouZity proti aktivované mechanické brzdé pred jejim uvolnénim

2-27 Torque Ramp Time
Rozsah: Funkce:

0.2 s* [0.0-5.0s] Hodnota definuje dobu rozbéhu/dobéhu momentu po sméru hodinovych rucicek.

2-28 Gain Boost Factor
Rozsah: Funkce:

1.00% [1.00 - 4.00 ] Je aktivni pouze ve vektorovém rezimu se zpétnou vazbou. Funkce zajistuje hladky prechod z rezimu
fizeni momentu do rezimu Fizeni otacek, kdyz motor prebird zatizeni od brzdy.

\
\
\
/
/
130BAG42.12

I
Motor /

Speed Premag Torque Ramp | Brake | Ramp 1 up Ramp 1 down | Stop Activate
I Time Release p. 3-41 p. 3-42 Delay Brake
| p.2-27 I Time | I p.224 | Delay

| p.225 | | | p.223

Torque Ref. 2-26 —»

|

|

Torque ‘
ref. | 1
|

|

Relay |
Gain Boost Factor .
p.2-28

Gain
Boost

I

T

|

Mech. |
Brake T
|

I

1 2 3

Obrazek 4.1: Posloupnost uvolnéni brzdy pro Fizeni mechanické brzdy pfi zvedani bremen

1) ZpoZdeéni aktivace brzdy: Méni¢ kmitoctu zacina znovu z polohy zajisténé mechanické brzdy.

1I) ZpoZdeéni zastaveni: Kdyz je interval mezi naslednymi starty kratSi neZ doba nastavena v par. 2-24 Stop Delay, méni¢ kmitoCtu nastartuje
bez pouziti mechanické brzdy (napf. pfi reverzaci).
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3-10 Pevna zad. hodnota

Pole [8]

Rozsah: 0-7

Rozsah: Funkce:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] V tomto parametru mliZzete pomoci indexd zadat az 8 rliznych pevnych Zadanych hodnot (0-7).

Pevna Zadana hodnota je uréena jako procento hodnoty Refuwax (par. 3-03 Max. Zadana hodnota)
Pokud se Refvin nerovnd 0 (par. 3-02 Minimalni Zadana hodnota), vypocita se pevna zadana hodnota
jako procento pIného rozsahu zadané hodnoty, tj. na zakladé rozdilu mezi Refvax a Refuiv. Poté se
hodnota pripocita k Refuin. PouZivate-li pevné zadané hodnoty, vyberte hodnotu Pevna Z. h., bit 0 /

1/2[16], [17] nebo [18] pro prislusné digitalni vstupy ve skupiné parametr{ 5-1*.

TOUBA14Y.1U

12 (+24V)

Preset 76543210

¢—— —10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]

¢—— —11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]

L — 11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]

Pevna zadana hodnota, bit 2 1 0
Pevnd z. h. 0 0 0 0
Pevnd z. h. 1 0 0 1
Pevnd z. h. 2 0 1 0
Pevnd z. h. 3 0 1 1
Pevnd z. h. 4 1 0 0
Pevnd z. h. 5 1 0 1
Pevnd z. h. 6 1 1 0
Pevnd z. h. 7 1 1 1
311 kKonstotfH |
Rozsah: Funkce:

Application  [Application dependant]
dependent*
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3-15 Zdroj zadané hodnoty 1

Moznost: Funkce:
Vyberte vstup zadané hodnoty, ktery bude pouzit jako prvni signal zadané hodnoty. par. 3-15 Zdroj
Zadané hodnoty 1, par. 3-16 Zdroj Zédané hodnoty 2 a par. 3-17 Zdroj Zadané hodnoty 3 definuji
az tfi rlizné signaly zadané hodnoty. Soucet téchto signalé zadané hodnoty definuje skute¢nou zZa-
danou hodnotu.

[0] Bez funkce

[1] * Analogovy vstup 53

[2] Analogovy vstup 54

[71 Kmitoctovy vstup 29

[8] Kmitoctovy vstup 33

[11] Z. h. mistni sbérn.

[20] Digit. potenciometr

[21] Anal. vstup X30-11 (obecny doplrikovy modul vstup@ a vystup()

[22] Anal. vstup X30-12 (obecny doplrikovy modul vstupt a vystup{)

MozZnost: Funkce:
Vyberte vstup Zadané hodnoty, ktery bude pouzit jako druhy signal zadané hodnoty. par. 3-15 Zdroj
Zadané hodnoty 1, par. 3-16 Zdroj Zadané hodnoty 2 a par. 3-17 Zdroj Zadané hodnoty 3 definuji
az tfi rlizné signaly zadané hodnoty. Soucet téchto signalé zadané hodnoty definuje skute¢nou zZa-
danou hodnotu.

[0] Bez funkce

[1] Analogovy vstup 53

[2] Analogovy vstup 54

[71 Kmitoctovy vstup 29

[8] Kmitoctovy vstup 33

[11] Z. h. mistni sbérn.

[20] * Digit. potenciometr
[21] Anal. vstup X30-11
[22] Anal. vstup X30-12
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3-17 Zdroj zadané hodnoty 3

Moznost: Funkce:
Vyberte vstup Zadané hodnoty, ktery bude pouzit jako tfeti signal zadané hodnoty. par. 3-15 Zdroj
Zadané hodnoty 1, par. 3-16 Zdroj Zadané hodnoty 2 a par. 3-17 Zdroj Zadané hodnoty 3 definuji
az tfi rlizné signaly zadané hodnoty. Soucet téchto signal& zadané hodnoty definuje skute¢nou zZa-
danou hodnotu.

[0] Bez funkce

[1] Analogovy vstup 53

[2] Analogovy vstup 54

[71 Kmitoctovy vstup 29
[8] Kmitoctovy vstup 33

[11] * Z. h. mistni sbérn.

[20] Digit. potenciometr
[21] Anal. vstup X30-11
[22] Anal. vstup X30-12

5-00 Rezim digitalnich V/V
Moznost: Funkce:

Digitalni vstupy a naprogramované digitalni vystupy jsou predem naprogramovany pro provoz bud’
v systémech PNP, nebo NPN.

[0] * PNP Akce na pulsech v kladném sméru (¢). Systémy PNP jsou taZeny k zemi (GND).
[1] NPN Akce na pulsech v zaporném sméru (¢). NPN systémy jsou pritahovany uvnitf ménice kmitoctu k +
24 V.
Upozornéni

Jakmile se tento parametr zméni, musi byt aktivovan vypnutim a zapnutim.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

5-01 Svorka 27, Rezim

Moznost: Funkce:
[0] * Vstup Definuje svorku 27 jako digitalni vstup.
[1] Vystup Definuje svorku 27 jako digitalni vystup.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

5-02 Svorka 29, Rezim

Moznost: Funkce:
[0] * Vstup Definuje svorku 29 jako digitalni vstup.
[1] Vystup Definuje svorku 29 jako digitalni vystup.

Tento parametr je k dispozici pouze u ménice FC 302.
Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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4.3.2 5-1* Digitalni vstupy

Parametry pro konfiguraci vstupnich funkci vstupnich svorek.
Digitalni vstupy se pouzivaji k vybéru rliznych funkci v ménidi. VSechny digitalni vstupy Ize nastavit na nasledujici funkce:

Daofitt

4 Programovani

Funkce digitalniho vstupu Volba Svorka

Bez funkce [0] Vsechny *svorka 32, 33
Vynulovani [1] Vie

Dobéh, inv. [2] Vsechny *svorka 27
Volny dobéh a vynulovani, inverzni [3] Vse

Rychlé zastaveni, inverzni [4] Vse

DC brzdéni, inverzni [5] Vse

Stop - inverzni [6] Vse

Start [8] VSechny *svorka 18
Blokovany start [9] Vse

Reverzace [10] Vsechny *svorka 19
Start, reverzace [11] Vse

Povolit start vpied [12] Vse

Povolit start vzad [13] Vse

Konstantni otacky [14] Vsechny *svorka 29
Pevna Z. h. zapnuta [15] Vse

Pevna Z. h., bit 0 [16] Vse

Pevna Z. h., bit 1 [17] Vse

Pevna Z. h., bit 2 [18] Vse

UloZeni zadané hodnoty [19] Vse

Ulozeni vystupu [20] Vse

Zrychleni [21] Vse

Zpomaleni [22] Vse

Volba sady p., bit 0 [23] Vse

Volba sady p., bit 1 [24] Vie

Pfesné zast., inv. [26] 18, 19

Presny start, stop [27] 18, 19

Korekce kmit. nahoru [28] Vse

Korekce kmito¢tu dol@ [29] Ve

Vstup pocitadla [30] 29, 33

Pulzni vstup [32] 29, 33

Rampa, bit 0 [34] Vse

Rampa, bit 1 [35] Vse

Porucha napaj., inv. [36] Vse

Presny pulzni start [40] 18, 19

Pulz. zast., presné, in. [41] 18, 19

Zvyseni DigiPot [55] Vie

Snizeni DigiPot [56] Vse

Vynulovani DigiPot [57] Vse

Citac A (nahoru) [60] 29, 33

Citac A (dol@) [61] 29, 33

Vynulovat citac A [62] Vse

(;itaE B (nahoru) [63] 29, 33

Cita¢ B (dol&) [64] 29, 33

Vynulovat ¢itac B [65] Vse

Zp. vazba mech. brzdy [70] Vse

Zp. vazba mech. brzdy, inv. [71] Vse

PID reg. zapnut [74]

Podle MCO [75]

PTC karta 1 [80] Vse

Standardni svorky ménice FC 300 jsou 18, 19, 27, 29, 32 a 33. Svorky dopliiku MCB 101 jsou X30/2, X30/3 a X30/4.
Svorka 29 funguje jako vystup pouze u modelu FC 302.

Funkce vyhrazené pouze jednomu digitalnimu vstupu jsou uvedeny u pfislusného parametru.

Vsechny digitalni vstupy Ize naprogramovat na nasledujici funkce:

[0] Bez funkce Z4dné reakce na signaly prenasené na svorku.

[1] Vynulovani Vynulovani ménic¢e kmitottu po VYPNUTI/POPLACHU. Ne viechny poplachy Ize vynulovat.

[2] Dobeéh, inv. (Vychozi digitalni vstup 27): Zastaveni volnym dobéhem, invertovany vstup (normalné sepnuto).
Meénic kmitoctu necha motor volné bézet. Logickd 0 => volny dobéh do zastaveni.

[3] Volny dobéh a vynulovani, inverzni  Viynulovani a zastaveni volnym dob&hem, invertovany vstup (normalné sepnuto). Necha motor volné
béZet a vynuluje méni¢ kmitoctu. Logicka 0 => volny dobéh do zastaveni a vynulovani.

[4] Rychlé zastaveni, inverzni Invertovany vstup (normalné sepnuto). Generuje zastaveni ve shodé s dobou dobéhu pri rychlém

zastaveni nastavenou v par. 3-81 Doba dobéhu pri rychlém zastaveni. Kdyz se motor zastavi, hfidel
se volné otadi. Logicka 0 => rychlé zastaveni.
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[5] DC brzdéni, inverzni Invertovany vstup pro DC brzdéni (normalné sepnuto). Zastavi motor buzenim DC proudem po
urcitou dobu. Viz par. 2-01 DC brzdny proud az par. 2-03 Spinaci otdcky DC brzdy [ot./min.]. Funkce
je aktivni pouze tehdy, kdyZ se hodnota par. 2-02 Doba DC brzdénilisi od 0. Logickd 0 => DC
brzdéni.

[6] Stop - inverzni Invertovana funkce Stop. Generuje funkci zastaveni, kdyZ vybrana svorka zméni logicky stav z 1 na
0. Zastaveni probéhne podle zvolené doby dobéhu (par. 3-42 Rampa 1, doba dobéhu,
par. 3-52 Rampa 2, doba dobéhu, par. 3-62 Rampa 3, doba dobéhu, par. 3-72 Rampa 4, doba
dobéhu).

Upozornéni

Kdyz je méni¢ kmitoctu na mezni hodnoté momentu a obdrzi prikaz k zastaveni,
nemusi sam zastavit. Abyste zajistili, ze méni¢ kmitoctu zastavi, nakonfigurujte
dig. vystup na Mez momentu a zastaveni[27] a pripojte digitalni vystup k digi-
talnimu vstupu nakonfigurovanému na volny dobéh.

[8] Start (Vychozi digitalni vstup 18): Vyberte start pro prikaz startu nebo zastaveni. Logicka 1 = start, logicka
0 = zastaveni.

[9] Blokovany start Motor nastartuje, pokud pulz trva minimalné 2 sekundy. Motor zastavi pri aktivaci prikazu Stop,
inverzni.

[10] Reverzace (Vychozi digitalni vstup 19). Zmérite smér otaceni hfidele motoru. Pro reverzaci zvolte logickou 1.
Signal reverzace zméni pouze smér otaceni. Neaktivuje funkci startu. V par. 4-10 Smeér otaceni/
motoru zvolte oba sméry. Funkce neni aktivni v rezimu Fizeni procesu se zpétnou vazbou.

[11] Start, reverzace PouZiva se pro start/zastaveni a pro reverzaci na stejném vodici. Soucasné signaly startu nejsou
povoleny.

[12] Povolit start vpred QOdpoji pohyb proti sméru hodinovych ruci¢ek a umozni pohyb po sméru hodinovych rucicek.

[13] Povolit start vzad Odpoji pohyb po sméru hodinovych rucicek a umozni pohyb proti sméru hodinovych rucicek.

[14] Konstantni otacky (Vychozi digitalni vstup 29): Aktivace konstantnich otacek. Viz par. 3-11 Konst. ot. [HZ].

[15] Pevna z. h. zapnuta Prepina mezi externi a pevnou zadanou hodnotou. Predpoklada se, ze v par. 3-04 Funkce Zadané
hodnoty byla vybrana hodnota Externj/pevnd [1]. Logicka 0 = externi Zadana hodnota je aktivni;
logicka 1 = je aktivni jedna z osmi pevnych Zadanych hodnot.

[16] Pevna Z. h., bit 0 Pevna Zadana hodnota, bit 0, 1 a 2 umozriuji vybrat jednu z osmi pevnych zadanych hodnot podle
nize uvedené tabulky.

[17] Pevna z. h., bit 1 Totéz jako Pevna z. h., bit 0 [16].

[18] Pevna Z. h., bit 2 Totéz jako Pevnad Z. h., bit 0 [16].

Pevna zadana hodnota, bit 2 1 0

Pevnd z. h. 0 0 0 0

Pevna z. h. 1 0 0 1

Pevna z. h. 2 0 1 0

Pevna z. h. 3 0 1 1

Pevna z. h. 4 1 0 0

Pevnad z. h. 5 1 0 1

Pevna z. h. 6 1 1 0

Pevna z. h. 7 1 1 1

[19] UloZeni Zadané hodnoty UloZi aktualni zadanou hodnotu, ktera je nyni vychodiskem pro zapnuti funkci Zvysit otacky a Snizit
otacky. Je-li pouZito zvyseni/snizeni otacek, zména otacek vzdy sleduje rampu 2 (par. 3-51 Rampa
2, doba rozbéhu a par. 3-52 Rampa 2, doba dobéhu) v rozsahu 0 - par. 3-03 Max. Zadand hodno-
ta.

[20] UloZeni vystupu UloZi aktudlni kmitoCet motoru (Hz), ktery je nyni vychodiskem pro zapnuti funkci Zvysit otacky a
Snizit otdcky. Je-li pouzito zvySeni/snizeni otaCek, zména otaCek vzdy sleduje rampu 2
(par. 3-51 Rampa 2, doba rozbéhu a par. 3-52 Rampa 2, doba dobéhu) v rozsahu O -
par. 1-23 Kmitocet motoru.
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Je-li aktivni funkce UloZeni vystupu, méni¢ kmitoctu nelze zastavit pomoci nizkého
signalu ,startu [8]”. Méni¢ kmitoctu zastavte svorkou naprogramovanou na Do-

béh, inv. [2] nebo Vynul. a dobéh, inv.

[21] Zrychleni Zrychleni a Zpomaleni se voli, pokud je vyzadovano digitalni fizeni zvySeni/snizeni otacek (poten-
ciometr motoru). Funkci aktivujte zvolenim funkce UloZeni Zadané hodnoty nebo UloZeni vystupu.
Pokud je funkce Zrychleni nebo Zpomaleni aktivni po dobu méné nez 400 ms, vysledna zadana
hodnota se zvysi nebo snizi 0 0,1 %. Pokud je funkce Zrychleni nebo Zpomaleni aktivni po dobu
vice nez 400 ms, vysledna zadana hodnota se bude Fidit nastavenim parametru rozbéhu nebo do-
béhu 3-x1/ 3-x2.

Vypnuti Korekce kmit. nahoru

Z4dna zména otadek 0 0

SniZzeni o procentudini hodnotu 1 0

Zvyseni o procentualni hodnotu 0 1

SniZzeni o procentuaini hodnotu 1 1

[22] Zpomaleni Plati totéZ co pro Zrychleni [21].

[23] Volba sady p., bit 0 Zvolte Volba sady p., bit 0 nebo Volba sady p., bit 1, chcete-li vybrat jednu ze ¢tyf sad parametrd.
Nastavte par. 0-10 Aktivn/ sada na hodnotu Externi volba.

[24] Volba sady p., bit 1 (Vychozi digitalni vstup 32): Stejné jako Volba sady p., bit 0 [23].

[26] Presné zastaveni, inverzni Prodlouzi signal k zastaveni tak, aby bylo zastaveni pfesné bez ohledu na otacky.

Kdyz je v par. 1-83 Funkce presného zastaveni aktivovana funkce presného zastaveni, odesle in-
vertovany signal zastaveni.
Funkce presného zastaveni, inv., je k dispozici pro svorky 18 a 19.
[27] Presny start/zast. Pouzijte tehdy, kdyz je v par. 1-83 vybrana moznost Rampa presn. zast. [0].
Speed 130BA220.10
[rpm,Hz]
A
Max Speed
P 4-13
Actual motor /
shaft speed Compensated
ramp slope
Start signal Time
Term 18[8]
(P 5-10)
Precise Stop
Term 19 [26]
(P 5-11)

[28] Korekce kmit. nahoru Zvysi zadanou hodnotu o procento (relativné) nastavené v par. 3-12 Hodn. korekce kmit. nahoru
nebo dold.

[29] Korekce kmitoctu dolt Snizi Zadanou hodnotu o procento (relativné) nastavené v par. 3-12 Hodn. korekce kmit. nahoru
nebo dold.

[30] Vstup pocitadla Funkce presného zastaveni v par. 1-83 Funkce presného zastaveni'se chova jako zastaveni poCitadla
nebo zastaveni poCitadla s kompenzaci otaCek s nebo bez vynulovani. V par. 1-84 Hodnota pocitadia
presného zastaveni musi byt nastavena hodnota pocitadia.

[32] Pulzni vstup Pouzijte sekvenci pulzé jako Zadanou hodnotu nebo zpétnou vazbu. Méfitko se nastavuje ve skupiné
parametr(i 5-5%.

[34] Rampa, bit 0 Umozriuje podle nize vedené tabulky zvolit nékterou ze ¢tyf dostupnych ramp.

[35] Rampa, bit 1 Plati totéZ co pro Rampa, bit 0.
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Rampa, bit 1 0

Rampa 1 0 0

Rampa 2 0 1

Rampa 3 1 0

Rampa 4 1 1

[36] Porucha napaj., inv. Aktivuje par. 14-10 Porucha napdj.. Porucha napajeni, inverzni, je aktivni ve stavu logické 0.

[41] Pulz. zast., pfesné, in. Kdyz je v par. 1-83 Funkce presného zastaveni aktivovana funkce presného zastaveni, odesle signal
pulzniho zastaveni. Funkce pulzniho zastaveni, presné, inv., je k dispozici pro svorky 18 a 19.

[55] Zvyseni DigiPot Signal ZVYSENI funkce Digitalni potenciometr popsané ve skupiné parametrd 3-9%

[56] Snizeni DigiPot Signal SNIZENI funkce Digitalni potenciometr popsané ve skupiné parametrd 3-9%

[57] Vynulovani DigiPot Vynuluje zadanou hodnotu digitalniho potenciometru popsaného ve skupiné parametrd 3-9%

[60] Citat A (pouze svorka 29 nebo 33) Vstup pro inkrementaini nacitani v ¢itaci SL regulatoru.

[61] Cita¢ A (pouze svorka 29 nebo 33) Vstup pro odecitani v citaCi SL regulatoru.

[62] Vynulovat ¢itac A Vstup pro vynulovani ¢itace A.

[63] Citat B (pouze svorka 29 nebo 33) Vstup pro inkrementalni nacitani v citaci SL regulatoru.

[64] Cita¢ B (pouze svorka 29 nebo 33) Vstup pro odecitani v ¢itaci SL regulatoru.

[65] Vynulovat Cita¢ B Vstup pro vynulovani ¢itace B.

[70] Zp. vazba mech. brzdy Zpétna vazba brzdy pro zvedani bfemen

[71] Zp. vazba mech. brzdy, inv. Invertovana zpétna vazba brzdy pro zvedani bremen

[74] PID reg. zapnut

[75] Podle MCO

[80] PTC karta 1 Vsechny digitalni vstupy Ize nastavit na hodnotu PTC karta 1 [80]. AvSak pouze jeden digitalni vstup

4.3.3 5-3* Digitalni vystupy

musi byt nastaven na tuto hodnotu.

Parametry pro konfiguraci vystupnich funkci vystupnich svorek. 2 polovodicové digitalni vystupy jsou spole¢né pro svorky 27 a 29. Nastavte V/V funkci

pro svorku 27 v par. 5-01 Svorka 27, Rezima V/V funkci pro svorku 29 v par. 5-02 Svorka 29, ReZim. Tyto parametry nelze upravit béhem chodu motoru.

[0] Bez funkce Vychozi nastaveni pro vsechny digitaini vystupy a reléoveé vystupy

[1] Rizeni pfipraveno Na fidici desku pfichdzi napéjeci napéti.

[2] Ménic pfipraven Ménic kmitoctu je pfipraven k provozu a privadi na Fidici desku napajeci signal.

[3] Ménic pfipr./dalkové Ménic kmitoctu je pFipraven k provozu a je v reZimu Auto.

[4] Pripraven/bez varovani Pripraven k provozu. Nebyl zadan zadny prikaz startu nebo zastaveni (zékaz startu). Nejsou hlaseny
zadné vystrahy.

[5] VLT v chodu Motor je spustén.

[6] Béh / Zadna vystraha Vystupni otacky jsou vyssi nez otacky nastavené v par. 1-81 Min. ot. pro fci pfi zast. [ot./min.].
Motor béZzi a nejsou hlaseny zadné vystrahy.

[71 Ot. v rozs./bez vys. Motor béZi v naprogramovanych rozsazich proudu a otacek nastavenych v par. 4-50 Vystraha: maly
proud az par. 4-53 Vystraha: vysoké otacky. Nejsou hlaseny zadné vystrahy.

[8] Z&d. h./bez vyst. Motor béZi v otackach zadané hodnoty.

[9] Poplach Poplach aktivuje vystup. Nejsou hlaseny zadné vystrahy.

[10] Poplach nebo vystraha Vystup je aktivovan poplachem nebo vystrahou.

[11] Na momentovém om. Mez momentu nastavena v par. 4-16 Mez momentu pro motoricky reZimnebo 1-17 byla prekrocena.

[12] Mimo proud. rozsah Proud motoru je mimo rozsah nastaveny v par. 4-18 Proudové om..

[13] Pod proudem, nizky Proud motoru je nizsi nez hodnota nastavena v par. 4-50 Vystraha.: maly proud.

[14] Nad proudem, vysoky Proud motoru je vyssi nez hodnota nastavena v par. 4-51 Vystraha. velky proud.
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[15]

[16]
[17]
[18]

[19]
[20]
[21]

[22]
[23]
[24]

[25]

[26]
[27]

[28]
[29]

[30]

[31]
[32]

[33]

[40]
[41]
[42]
[45]

[46]

[471

[51]
[55]
[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

Mimo rozsah

Pod otackami, nizké
Nad otackami, vys.

Mimo rozsah zpétné vazby

Pod nizkou zpétnou vazbou
Nad vysokou zpétnou vazbou

Tepelna vystraha

Pfip., bez tep. vys.
Vzd., prip., bez TV

Pfipraven, bez prepéti/podpéti

Reverzace

Sbérnice v poradku

Mezni hodnota momentu a zastaveni

Brzda, Zadna vystraha od brzdy

Brzda pfipravena, nedoslo k Zadné

chybé
Chyba brzdy (IGBT)

Relé 123

Rizeni mechanické brzdy

Bezpecné zastaveni aktivovano (po-

uze u ménice FC 302)
Mimo rozsah z. h.
Pod nizkou Z. h.

Nad vys. Z. h.

Rizeni sbérnici

Riz. sb., &as. limit

Riz. sb., ¢as. limit

Rizeno MCO
Pulzni vystup

Komparator 0

Komparator 1

Komparator 2

Komparator 3

Komparator 4

Daofitt

Vystupni kmitocet je mimo rozsah nastaveny v par. 4-50 Vystraha.: maly prouda par. 4-51 Vystraha:
velky proud.

Vystupni otacky jsou nizsi nez je nastaveno v par. 4-52 Vystraha. nizké otacky.
Vystupni otacky jsou vyssi nez je nastaveno v par. 4-53 Vystraha. vysoké otacky.

Zpétna vazba je mimo rozsah nastaveny v par. 4-56 Vystraha: Nizkd zpétnd vazba a
par. 4-57 Vystraha: Vysokd zpétnd vazba.

Zpétna vazba je pod limitem nastavenym v par. 4-56 Vystraha: Nizkd zpétna vazba.
Zpétna vazba je nad limitem nastavenym v par. 4-57 Vystraha: Vysokd zpétna vazba.

Tepelna vystraha se zapne, jestlize dojde k prekroceni mezni hodnoty teploty v motoru, ménici
kmitoCtu, brzdném rezistoru nebo termistoru.

Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu a neni vydano varovani o prekroceni teploty.
Ménic kmitoctu je pripraven k provozu a je v rezimu Auto. Neni vydana vystraha o prekroceni teploty.

Ménic kmitoctu je pfipraven k provozu a sitové napéti je ve specifikovaném rozsahu napéti (viz ¢ast
Obecné technické udaje).

Reverzace. Logicka 1 pri rotaci motoru po sméru hodinovych ruci¢ek. Logicka 0 pfi rotaci motoru
proti sméru hodinovych rucicek. Pokud se motor neotdci, vystup bude sledovat Zadanou hodnotu.

Probiha aktivni komunikace (bez ¢asové prodlevy) prostrednictvim sériového komunikacniho portu.

PouZiti pfi provadéni zastaveni volnym dobéhem za podminky meze momentu. Pokud méni¢ kmi-
toCtu obdrzi signal zastaveni a je na mezni hodnoté momentu, signdl bude logicka 0.

Brzda je aktivni a nejsou hlaseny zadné vystrahy.

Brzda je pfipravena k provozu a nedoslo k Zadné chybé.

PFi zkratu brzdy IGBT je vystupem logicka 1. Tato funkce se pouziva k ochrané ménice kmitoctu pfi
chybé na modulech brzdy. PouZijte vystup nebo relé k odpojeni napajeciho napéti v ménici kmitoctu.

Relé je aktivovano, kdy? ve skupiné parametrl 8-** vyberete moznost Ridici slovo [0].

Umoziiuje Fizeni externi mechanické brzdy. Popis naleznete v Easti Rizeni’ mechanické brzdy a u
skupiny parametr(i 2-2*

Oznacuje, Ze bylo aktivovano bezpecné zastaveni na svorce 37.

Ridi vystup pomoci sbérnice. Stav vystupu je nastaven v par. 5-90 Dig. a reléové vyst., rizeni sbér-
nici; Stav vystupu se po dobu trvani ¢asového limitu sbérnice zachova.

Ridi vystup pomoci sbérnice. Stav vystupu je nastaven v par. 5-90 Dig. a reléové vysst., fizeni sbér-
nici. Stav vystupu se po dobu trvani ¢asového limitu sbérnice nastavi na 1 (zapnuto).

Ridi vystup pomoci sbérnice. Stav vystupu je nastaven v par. 5-90 Dig. a reléové vyst., fizeni sbér-
nici; Stav vystupu se po dobu trvani ¢asového limitu sbérnice nastavi na 0 (vypnuto).

Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 0 vyhodnocen jako PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota.
Jinak bude hodnota nizka.

Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 1 vyhodnocen jako PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota.
Jinak bude hodnota nizka.

Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 2 vyhodnocen jako PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota.
Jinak bude hodnota nizka.
Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 3 vyhodnocen jako PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota.
Jinak bude hodnota nizka.
Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 4 vyhodnocen jako PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota.
Jinak bude hodnota nizka.
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[65]

[70]

[71]

[72]

[73]

[74]

[75]

[80]

[81]

[82]

[83]

[84]

[85]

[120]

[121]

[122]
[123]

[124]

[125]

[126]

66

Komparator 5

Logické pravidlo 0

Logické pravidlo 1

Logické pravidlo 2

Logické pravidlo 3

Logické pravidlo 4

Logické pravidlo 5

Digitalni vystup SL A

Digitalni vystup SL B

Digitalni vystup SL C

Digitalni vystup SL D

Digitalni vystup SL E

Digitalni vystup SL F

Lokalni zadana hodnota aktivni

Délkova Zadana hodnota aktivni

Zadny poplach
Prikaz Start aktivni

Béh, reverzace

Ménic v rucnim rez.

Ménic v autom. rez.

Daofitt

Viz skupina par. 13-1%*. Je-li komparator 5 vyhodnocen jako PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota.
Jinak bude hodnota nizka.

Viz skupina par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 0 vyhodnoceno jako PRAVDA, vystup bude vysoka
hodnota. Jinak bude hodnota nizka.

Viz skupina par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 1 vyhodnoceno jako PRAVDA, vystup bude vysoka
hodnota. Jinak bude hodnota nizka.

Viz skupina par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 2 vyhodnoceno jako PRAVDA, vystup bude vysoka
hodnota. Jinak bude hodnota nizka.

Viz skupina par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 3 vyhodnoceno jako PRAVDA, vystup bude vysoka
hodnota. Jinak bude hodnota nizka.

Viz skupina par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 4 vyhodnoceno jako PRAVDA, vystup bude vysoka
hodnota. Jinak bude hodnota nizka.

Viz skupina par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 5 vyhodnoceno jako PRAVDA, vystup bude vysoka
hodnota. Jinak bude hodnota nizka.

Viz par. 13-52 Akce SL regulatoru. Vystup bude vysoka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce
[38] Dig. vystup A vysoky. Vlystup bude nizka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce [32] Dig.
vystup A nizky.

Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude vysokd hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce
[39] Dig. vystup A vysoky. Vstup bude nizka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce [33] Dig.
vystup A nizky.

Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude vysoka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce
[40] Dig. vystup A vysoky. Vstup bude nizka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce [34] Dig.
vystup A nizky.

Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. V'stup bude vysoka hodnota vzdy, kdyZ bude provedena akce
[41] Dig. vystup A vysoky. Vstup bude nizka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce [35] Dig.
vystup A nizky.

Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude vysokd hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce
[42] Dig. vystup A vysoky. Vstup bude nizka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce [36] Dig.
vystup A nizky.

Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude vysokd hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce
[43] Dig. vystup A vysoky. Vstup bude nizkd hodnota vzdy, kdyZ bude provedena akce [37] Dig.
vystup A nizky.

Vystup bude vysoka hodnota, kdyZz se par. 3-13 Misto Zadané hodnoty = [2] Mistni nebo kdyz se
par. 3-13 Misto Zadané hodnoty = [0] Podle r. Rucné/Auto soucasné s rucnim rezimem LCP.

Vystup bude vysoka hodnota, kdyz se par. 3-13 Misto Zddané hodnoty = Dalkovd [1] nebo Podle r.
Rucné/Auto [0] a LCP je v rezimu [Auto on].

Neni-li hlasen poplach, je vystupni hodnota vysoka.

Vystupni hodnota je vysoka, pokud je aktivni ptikaz Start (tj. prostfednictvim pripojeni sbérnice pres
digitalni vstup nebo [Hand on] nebo [Auto on]) a neni aktivni pfikaz Stop nebo Start.

Vystup ma vysokou hodnotu, kdyZz méni¢ kmitoCtu bézi proti sméru hodinovych rucicek (logicky
soucin stavovych bitli ,béh" AND ,reverzace").

Vystup ma vysokou hodnotu, kdyZ je méni¢ kmitoctu v rucnim rezimu (oznaceno kontrolkou nad
tlacitkem [Hand on]).

Vystup ma vysokou hodnotu, kdyZ je méni¢ kmitoCtu v automatickém reZimu (oznaceno kontrolkou
nad tlacitkem [Auto on]).
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5-40 Funkce relé

Pole [9]
(Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4], Relé 6 [5], Relé 6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

Moznost: Funkce:

[1] Rizeni pfipraveno

[3] Ménic pripr./dalkové

[5] VLT v chodu

[71 Ot. v rozs./bez vys.

[9] Poplach

[11] Na momentovém om.

[13] Pod proudem, nizky

[15] Mimo kmit. rozsah

[17] Nad otackami, vys.

[19] Pod nizk. zp. vazbou

[21] Tepelnd vystraha

[23] Vzd., pfip., bez TV

[25] Reverzace

[27] Mom. om. a zast.

[29] Brzda pfipravena

[31] Relé 123

[33] Bezpecné zastaveni

[37] Bit fidiciho slova 12

[39] Tracking error

[41] Pod nizkou Z. h.

[43] Extended PID Limit
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[46] Riz. sb., €as. limit 1
[47] Riz. sb., &as. limit 0
[51] Rizeno MCO

[60] Komparator 0

[61] Komparator 1

[62] Komparator 2

[63] Komparator 3

[64] Komparator 4

[65] Komparator 5

[70] Logické pravidlo 0
[71] Logické pravidlo 1
[72] Logické pravidlo 2
[73] Logické pravidlo 3
[74] Logické pravidlo 4
[75] Logické pravidlo 5
[80] Digitaini vystup SL A
[81] Digitalni vystup SL B
[82] Digitalni vystup SL C
[83] Digitalni vystup SL D
[84] Digitalni vystup SL E
[85] Digitalni vystup SL F
[120] Lokalni z.h. aktivni
[121] Dalkova Zz. h. aktivni

[122] Zédny poplach

[123] Prikaz Start aktivni

[124] Béh, reverzace

[125] Ménic v rucnim rez.

[126] Ménic v autom. rez.

Moznost: Funkce:

Pomoci tohoto parametru mézete specifikovat normalni provoz, provadét testy. Nebo mdzete ini-
cializovat vSechny parametry s vyjimkou par. 15-03 Pocet zapnuti; par. 15-04 Pocet prehiati a
par. 15-05 Pocet prepeti. Tato funkce je aktivni pouze tehdy, kdyz provedete vypnuti a zapnuti
ménice kmitoctu.

Zvolte moznost Normadini provoz [0] pro normalni provoz ménice kmitoctu s motorem ve vybrané
aplikaci.

Vyberte moznost Zkouska ridici karty [1], chcete-li vyzkouset analogové a digitalni vstupy a vystupy
a fidici napéti +10 V. Ke zkousce je zapotrebi testovaci konektor s internimi pfipojenimi. Pfi prova-
déni zkousky fidici karty pouzijte nasledujici postup:

1.  Vyberte hodnotu Zkouska ridici karty [1].
2. Odpojte napdjeci napéti a vyckejte, az zhasne osvétleni displeje.
3.  Nastavte prepinace S201 (A53) a S202 (A54) = ,ON” / L.

4.  Vlozte testovaci konektor (viz nize).

v

Pripojte sitové napajeni.
6.  Provedte rlizné testy.

7. Vysledky se zobrazi na LCP a méni¢ kmitoctu prejde do nekonecné smycky.
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8.  Par. 14-22 Provozni reZimje automaticky nastaven na hodnotu Normalini provoz. Po zkous-
ce fidici karty nastartujte normalni provoz vypnutim a zapnutim ménice.
Probéhne-li test ispésné:
Udaj na LCP: Ridici karta je v poradku.
Odpojte napajeci napéti a vyjméte testovaci zastrcku. Na Fidici karté se rozsviti zelena kontrolka.
Probéhne-li test nelispésné:
Udaj na LCP: Doslo k chybé vstupti/vystupd Fidici karty.
Vymeénte méni¢ kmitoctu nebo fidici kartu. Na Fidici karté se rozsviti Cervena kontrolka. Testovaci
konektory (nasledujici svorky vzajemné propojte): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54

I12“13“18“19“27“29“32 .33. 20I C’>7I
o|o|d|o|d|d|o|d|oo] ™ %
lejlelle)la)lo|lolf0)le)le]le]
12(13[ 18] 19127 32133(20
olo|d|dlo| [dlolo] |3
00|00 |P|OJO
sslagleoresisares] o
O|D|O|DO|O|O| k¢ 302
IOIIOIIOIIC II(>I IOI

L 130BA097.12

Zvolte moznost Inicializace [2], chcete-li obnovit vychozi nastaveni vSech hodnot parametrd s vy-
jimkou par. 15-03 Pocet zapnuti, par. 15-04 Pocet prehratia par. 15-05 Pocet prepeti. Pri nasledu-
jicim zapnuti provede méni¢ kmitoctu reset.

Obnovi se rovnéz vychozi nastaveni parametru Par. 14-22 Provozni reZim, tj. Normaini provoz [0].

[0] * Normalni provoz
[1] Zkouska Fidici karty
[2] Inicializace

[3] Boot mode

14-50 RFI filtr

Moznost: Funkce:

[0] Vypnuto VWypnuto [0] vyberte pouze v pfipadé, Ze ménic je napdjen z izolovaného sitového zdroje, tj. spe-
cialniho zdroje sité IT.
V tomto rezimu jsou interni vysokofrekvencni filtracni kondenzatory mezi Sasi a obvodem RFI filtru
odpojeny, aby se zabranilo poskozeni stejnosmérného meziobvodu a omezily se zemni kapacitni
proudy (podle IEC 61800-3).

[1] * Zap. 2Zvolte Zapnuto [1], abyste zajistili, Ze méni¢ kmitoctu vyhovuje normam EMC.

15-43 Softwarova verze
Rozsah: Funkce:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Zobrazeni verze kombinovaného SW (neboli balicku) sestavajiciho z vykonového SW a fidiciho SW.
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4.4 Seznamy parametrt

Zmeény za provozu
ATRUE" (,ANO") znamena, Ze parametr Ize ménit, kdyZ je méni¢ kmitoCtu v ¢innosti a ,FALSE" (,NE*) znamena, Ze pred provedenim zmény je nutno

méni¢ zastavit.

4-Set-up (4 sady parametr()
LAll set-up* (Rlzna nastaveni): Parametry Ize jednotlivé nastavit v kazdém ze CtyF nastaveni, takze kazdy parametr méze mit Ctyfi rlizné hodnoty.
»1 set-up" (1 nastaveni): Hodnota bude stejna ve vSech nastavenich.

Prevodni index
Toto Cislo odkazuje na faktor konverze, ktery se pouZzije pfi zapisu nebo ¢teni do nebo z ménice kmitoctu.

Pfevodniindex | 100 | 67 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | ¢+ | o | 1] 2 | 3] -4 | -5 | -6
PFevodni faktor | 1 | 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 | 1000 | 100 | 10 | 1 | o041 | 0,00 | 0,001 | 0,0001 [0,00001]| 0,000 001
Typ dat Popis Typ

2 Celociselny 8 Int8

3 Celociselny 16 Int16

4 Celociselny 32 Int32

5 Bez znaménka 8 Uint8

6 Bez znaménka 16 Uint16

7 Bez znaménka 32 Uint32

9 Viditelny fetézec VisStr

33 Normalizovana hodnota, 2 baijty N2

35 Bitova posloupnost 16 booleovskych promé&nnych V2

54 Casovy rozdil bez data TimD

Dalsi informace o datovych typech 33, 35 a 54 naleznete v Prirucce projektanta k ménici kmitoCtu.
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Navod k pouZivani ménice M
VLT®AutomationDrive FC 300 4 Programovani

Parametry pro méni¢ kmito¢tu jsou seskupeny do rdiznych skupin kv(li snadném vybéru spravnych parametrl pro optimalni provoz ménice kmitoctu.
0-** Provoz a displej - parametry pro zakladni nastaveni ménice kmitoctu

1-** Z4téZ a motor - veskeré parametry tykajici se zatéZe a motoru

2-** Brzda

3-** Zadané hodnoty a rampy - parametry tykajici se adanych hodnot a ramp v&etné funkce DigiPot

4-** Omezeni a vystrahy - nastaveni parametrl omezeni a vystrah

5-%* Digitalni vstupy a vystupy vcetné reléového ovladani

6-** Analogové vstupy a vystupy

7-** Regulatory - nastaveni parametrd pro regulatory otacek a procest

8-** Komunikace a dopliiky - parametry pro komunikaci a doplriky, nastaveni parametrd FC RS485 a FC USB portu

9-** Profibus

10-** DeviceNet a CAN Fieldbus

13-** Parametry inteligentniho regulatoru provozu

14-** Parametry specialnich funkci

15-** Informace o ménici

16-** Zobrazované hodnoty

17-** Parametry inkrementdlniho cidla

32-*%*% MCO 305 - zakladni parametry

33-** MCO 305 - rozsifené parametry

34-** MCO - parametry zobrazeni dat
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M Navod k pouZivani ménice
4 Programovani VLT®AutomationDrive FC 300

4.4.1 0-** Provoz/Displej

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

0-0* Zakladni nastaveni

0-01 Jazyk [0] Anglicky 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Jednotka otacek motoru [0] ot./min. 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 Regionalni nastaveni [0] Mezinarodni 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Provozni stav pri zapnuti (ru¢nim) [1] Nuc. zas., plv. z.h. All set-ups TRUE = Uint8
0-1* Prace se sadami n.

0-10 Aktivni sada [1] Sada 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Programovana sada [1] Sada 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 Tato sada propojena s [0] Nepropojeno All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Odecteny udaj: Propojené sady 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Odecteny Udaj: Editovana sada/kanal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* Displej LCP

0-20 Radek displeje 1.1 - malé pismo 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Radek displeje 1.2 - malé pismo 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Radek displeje 1.3 - malé pismo 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Radek displeje 2 - velké pismo 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Radek displeje 3 - velké pismo 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Vlastni nabidka ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Vlastni udaje

0-30 Jednotka pro uZiv. def. veli¢inu [0] Zadna All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Min. hodn. veli¢iny def. uziv. 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 Max. hod. vel. def. uZiv. 100.00 CustomReadoutUnit  All set-ups TRUE -2 Int32
0-4* Klavesnice LCP

0-40 Tlacitko [Hand on] na LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 Tlacitko [Off] na LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 Tlacitko [Auto on] na LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-43 Tlacitko [Reset] na LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopirovat/UloZit

0-50 Kopirovani pres LCP [0] Nekopirovat All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Kopirovani sad [0] Nekopirovat All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Heslo

0-60 Heslo hlavni nabidky 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Pristup k hlavni nabidce bez hesla [0] Uplny pristup 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Heslo rychlé nabidky 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66  Pristup k rychlé nabidce bez hesla [0] Uplny pristup 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 Bus Password Access 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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Navod k pouZivani ménice
VLT®AutomationDrive FC 300

Daofitt

4 Programovani

4.4.2 1-** Zjtéz/motor

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

1-0* Obecna nastaveni

1-00 Rezim konfigurace null All set-ups TRUE - Uint8
1-01  Princip ovladani motoru null All set-ups FALSE - Uint8
1-02 Vektorové, zdroj zpétné vazby motoru [1] inkr. ¢idlo 24V All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 Momentova charakteristika [0] Konstantni moment All set-ups TRUE = Uint8
1-04 Rezim pretizeni [0] Vysoky moment All set-ups FALSE - Uint8
1-05 Konfigurace mistniho rezimu [2] Jako konfig. P.1-00 All set-ups TRUE = Uint8
1-1* Vybér motoru

1-10  Konstrukce motoru [0] Asynchronni All set-ups FALSE = Uint8
1-2* Data motoru

1-20  Vykon motoru [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21  Vykon motoru [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22  Napéti motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23  Kmitocet motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24  Proud motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Jmenovité otacky motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26  Jmenovity moment motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29  Autom. pfizplisobeni k motoru, AMA [0] Vypnuto All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Podr. idaje o mot.

1-30  Odpor statoru (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31  Odpor rotoru (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33  Rozptylova reaktance statoru (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 Rozptylova reaktance rotoru (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Hlavni reaktance (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  Ztréty v zeleze (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 Indukénost v ose d (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-39  Pdly motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40  Zpétna elmot. sila pfi 1000 ot./min. ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41  Uhlovy posun motoru 0 N/A All set-ups FALSE 0 Intl6
1-5* Nast. nez. na zat.

1-50 Magnetizace motoru - nulové ot. 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51  Min. ot. - nor. m. [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52  Min. ot. pro norm. magn. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53  Kmitocet posuvu modelu ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-55 Charakteristika U/f - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 Charakteristika U/f - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-6* Nast. zav. na zat.

1-60 Kompenzace zatizeni pfi nizkych ot. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 Kompenzace zatéZze pti vysokych ot. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62  Kompenzace skluzu ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 Casova konstanta kompenzace skluzu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64  Tlumeni rezonance 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Casova konstanta tlumeni rezonance 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66  Min. proud pfi nizkych otackach 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint8
1-67 Typ zatéze [0] Pasivni zatéz All set-ups X TRUE - Uint8
1-68  Min. setrvacnost ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 Max. setrvacnost ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Nastaveni startu

1-71  Zpozdeéni startu 0.0s All set-ups TRUE =il Uint8
1-72  Funkce pfi rozbéhu [2] Doba dobéhu/zpozd. All set-ups TRUE - Uint8
1-73  Letmy start [0] Disabled All set-ups FALSE - Uint8
1-74  Otacky pfi startu [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 Otécky pri startu [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE =il Uint16
1-76  Proud pfi startu 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Nast. zastaveni

1-80 Funkce pfi zastaveni [0] Volny dobéh All set-ups TRUE - Uint8
1-81 Min. ot. pro fci pfi zast. [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82  Min. otacky pro funkci pfi zas. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83  Funkce pfesného zastaveni [0] Rampa presn. zast. All set-ups FALSE - Uint8
1-84 Hodnota pocitadla pfesného zastaveni 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 Zpozd. pres. zas. s komp. rych. 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Teplota motoru

1-90 Tepelna ochrana motoru [0] Bez ochrany All set-ups TRUE = Uint8
1-91 Externi ventildtor motoru [0] Ne All set-ups TRUE - Uint16
1-93  Zdroj termistoru [0] Zadny All set-ups TRUE - Uint8
1-95 Typ didla KTY [0] Cidlo KTY 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96  Zdroj termistoru KTY [0] Zadny All set-ups X TRUE = Uint8
1-97  Uroven prahu KTY 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
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4 Programovani

4.4.3 2-** Brzdy

Daofitt

Navod k pouZivani ménice
VLT®AutomationDrive FC 300

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze
2-0* DC brzda
2-00 PFidrzny DC proud 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 DC brzdny proud 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 Doba DC brzdéni 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03  Spinaci otacky DC brzdy [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 Spinaci otacky DC brzdy [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 Maximum Reference MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-1* Energ. fce brzdy
2-10 Funkce brzdy null All set-ups TRUE - Uint8
2-11  Brzdny rezistor (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12  Mezni brzdny vykon (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13  Sledovani vykonu brzdy [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
2-15 Kontrola brzdy [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
2-16  Max. proud stf. brzdy 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 Rizeni prepéti [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
2-18 Brake Check Condition [0] At Power Up All set-ups TRUE - Uint8
2-2* Mechanicka brzda
2-20 Proud uvolnéni brzdy ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 Otacky aktivace brzdy [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22  Otacky aktivace brzdy [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23  Zpozdéni aktivace brzdy 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24  Stop Delay 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 Brake Release Time 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 Torque Ref 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 Torque Ramp Time 0.2s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 Gain Boost Factor 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
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Navod k pouZivani ménice M
VLT®AutomationDrive FC 300 4 Programovani

4.4.4 3-** Zadané hodnoty/Rozbéh a dobéh

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

3-0* Mezni Zadané hod.

3-00 Rozsah zadané hodnoty null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 Jednotka z. h./zpétné vazby null All set-ups TRUE - Uint8
3-02 Minimalni zadana hodnota ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Max. zadana hodnota ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04  Funkce Zadané hodnoty [0] Soucet All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Zadané hodnoty

3-10 Pevna 7ad. hodnota 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Konst. ot. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12  Hodn. korekce kmit. nahoru nebo dol& 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13  Misto zadané hodnoty [0] Podle r. Ru¢né/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 Pevna relativni Zad. hodnota 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Zdroj zadané hodnoty 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Zdroj zadané hodnoty 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Zdroj zadané hodnoty 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 Zdroj zadané hodnoty rel. méfitka [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
3-19 Konst. ot. [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampa 1

3-40 Typ rampy 1 [0] Linearni All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Rampa 1, doba rozbéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 Rampa 1, doba dobéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 Rampa 1, pomér S r. (zalat. zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 Rampa 1, pomér S r. (konec zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 Rampa 1, pomér S r. (zacat. zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 Rampa 1, pomér S r. (konec zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Rampa 2

3-50 Typ rampy 2 [0] Linearni All set-ups TRUE - Uint8
3-51 Rampa 2, doba rozbéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 Rampa 2, doba dobéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 Rampa 2, pomér S r. (zacat. zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 Rampa 2, pomér S r. (konec zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 Rampa 2, pomér S r. (zacat. zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 Rampa 2, pomér S r. (konec zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Rampa 3

3-60 Typ rampy 3 [0] Linearni All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Rampa 3, doba rozbéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 Rampa 3, doba dobéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 Rampa 3, pomér S r. (zaCat. zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 Rampa 3, pomér S r. (konec zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 Rampa 3, pomér Sr. (zaCat. zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 Rampa 3, pomér S r. (konec zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Rampa 4

3-70 Typ rampy 4 [0] Linearni All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Rampa 4, doba rozbéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 Rampa 4, doba dobéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 Rampa 4, pomér S r. (zacat. zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76  Rampa 4, pomér S r. (konec zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 Rampa 4, pomér S r. (zacat. zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 Rampa 4, pomér S r. (konec zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* Dalsi rampy

3-80 Doba rozbéhu/dobéhu pri konst. ot. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 Quick Stop Ramp Type [0] Linearni All set-ups TRUE = Uint8
3-83  Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-84 Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Dig. potenciometr

3-90 Velikost kroku 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Doba rozbéhu/dobéhu 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92  Obnoveni napajeni [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
3-93 Maximalni mez 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 Minimalni mez -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 Zpozdéni rampy ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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M Navod k pouZivani ménice
4 Programovani VLT®AutomationDrive FC 300

4.4.5 4-** Omezeni / Vystrahy

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze
4-1* Omezeni motoru
4-10 Smér otaceni motoru null All set-ups FALSE - Uint8
4-11  Minimalni otacky motoru [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  Minimalni otacky motoru [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  Maximalni otacky motoru [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 Maximalni otacky motoru [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 Mez momentu pro motoricky rezim ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 Mez momentu pro generatoricky rezim 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 Proudové om. ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19  Max. vystupni kmitocet 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Omezujici faktory
4-20  Zdroj momentového omezeni [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
4-21  Zdroj omezeni otacek [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Zp. vazba motoru
4-30 Funkce pfi ztraté zpétné vazby motoru [2] Vypnuti All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Chyba otackové zpétné vazby motoru 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32  Cas. limit ztraty zp. v. motoru 0.05s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34  Tracking Error Function [0] Disable All set-ups TRUE - Uint8
4-35 Tracking Error 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36  Tracking Error Timeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 Tracking Error Ramping 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 Tracking Error Ramping Timeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 Tracking Error After Ramping Timeout 5.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5% Nast. vystrahy
4-50 Vystraha: maly proud 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Vystraha: velky proud ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52  Vystraha: nizké otacky 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53  Vystraha: vysoké otacky (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 Vystraha: Nizka Zadana hodnota -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 Vystraha: Vysoka zadana hodnota 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Reference-
4-56 Vystraha: Nizka zpétna vazba FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57 Vystraha: Vysoka zpétna vazba backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58  Funkce pfi chybéjici fazi motoru null All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Zakazané otacky
4-60 Zakdazané otacky od [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Zakazané otacky od [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 Zakdzané otacky do [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 Zakazané otacky do [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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Navod k pouZivani ménice M
VLT®AutomationDrive FC 300 4 Programovani

4.4.6 5-** Digitalni vstup/vystup

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze
5-0* ReZim digital. V/V
5-00 ReZim digitalnich V/V [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Svorka 27, Rezim [0] Vstup All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Svorka 29, ReZim [0] Vstup All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digitalni vstupy
5-10 Svorka 18, Digitalni vstup null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Svorka 19, Digitalni vstup null All set-ups TRUE - Uint8
5-12  Svorka 27, Digitlni vstup null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Svorka 29, Digitalni vstup null All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 Svorka 32, Digitalni vstup null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Svorka 33, Digitalni vstup null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 Svorka X30/2, Digitalni vstup null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 Svorka X30/3, Digitalni vstup null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 Svorka X30/4, Digitalni vstup null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Terminal 37 Safe Stop [1] Safe Stop Alarm 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 Terminal X46/1 Digital Input [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-21 Terminal X46/3 Digital Input [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-22  Terminal X46/5 Digital Input [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-23 Terminal X46/7 Digital Input [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-24 Terminal X46/9 Digital Input [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-25 Terminal X46/11 Digital Input [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-26 Terminal X46/13 Digital Input [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitalni vystupy
5-30 Svorka 27, digitalni vystup null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Svorka 29, digitalni vystup null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32  Svorka X30/6, digitalni vystup null All set-ups TRUE - Uint8
5-33  Svorka X30/7, digitalni vystup null All set-ups TRUE = Uint8
5-4* Relé
5-40 Funkce relé null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Zpozdéni zapnuti, Relé 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Zpozdéni vypnuti, Relé 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulsni vstup
5-50 Svorka 29, nizky kmitocet 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51  Svorka 29, vysoky kmitocCet 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeedbackU-
5-52  Svorka 29, nizka Zad. hodn./zp. vazba nit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53  Svorka 29, vys. Zad. hodn./zp. vazba ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 Casova konstanta impuls. filtru ¢. 29 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 Svorka 33, Nizky kmitocet 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 Svorka 33, vysoky kmitocet 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeedbackU-
5-57  Svorka 33, nizkd Z. h./zpétna vazba nit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 Svorka 33, vys. Zad. hodn./zp. vazba ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Casova konstanta impuls. filtru €. 33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulsni vystup
5-60 Svorka 27, proménna impuls. vystupu null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 Max. kmitocet pulsniho vystupu, sv. 27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 Svorka 29, proménna impuls. vystupu null All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 Max. kmitocet pulsniho vystupu, sv. 29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 Svorka X30/6, prom. pul. vyst. null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 Max. km. pulsniho vyst., sv. X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* Vstup 24V ink. ¢.
5-70 Svorka 32/33, pulsii za otacku 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71  Svorka 32/33, smér inkr. idla [0] Ve sméru hod. ruc. All set-ups FALSE - Uint8
5-9* Rizeni sbérnici
5-90 Dig. a reléové vyst., Fizeni sbérnici 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93  Pulsni vystup, sv. 27, fizeni sbérnici 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94  Pulsni vystup, sv. 27, predv. Cas. limit 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95  Pulsni vystup, sv. 29, fizeni sbérnici 0.00 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 Pulsni vystup, sv. 29, predv. cas. limit 0.00 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 Pulse Out #X30/6 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 Pulse Out #X30/6 Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint1l6
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4.4.7 6-** Analogovy vstup/vystup

Navod k pouZivani ménice
VLT®AutomationDrive FC 300

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze
6-0* ReZim analog. V/V
6-00 Doba casové prodlevy pracovni nuly 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Funkce Casové prodlevy pracovni nuly [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analogovy vstup 1
6-10 Svorka 53, nizké napéti 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 Svorka 53, vysoké napéti 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 Svorka 53, maly proud 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13  Svorka 53, velky proud 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 Svorka 53, nizka z. h./zpétna vazba 0 ReferenceFeedbackUnit  All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 Svorka 53, vys. Z. h./zpétna vazba ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 Svorka 53, asova konstanta filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Analogovy vstup 2
6-20 Svorka 54, nizké napéti 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 Svorka 54, vysoké napéti 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Svorka 54, maly proud 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23  Svorka 54, velky proud 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 Svorka 54, nizka Z. h./zpétna vazba 0 ReferenceFeedbackUnit  All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 Svorka 54, vys. 7. h./zpétna vazba ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26  Svorka 54, asova konstanta filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Analogovy vstup 3
6-30 Svorka X30/11, nizké napéti 0.07 Vv All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Svorka X30/11, vysoké napéti 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 Svorka X30/11, nizka z. h./zp. v. 0 ReferenceFeedbackUnit  All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 Svorka X30/11, vys. Z. h./zp. v. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36  Svorka X30/11, ¢as. kon. filtru 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Analogovy vstup 4
6-40 Svorka X30/12, nizké napéti 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 Svorka X30/12, vysoké napéti 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 Svorka X30/12, nizka Z. h./zp. v. 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 Svorka X30/12, vys. z. h./zp. v. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46  Svorka X30/12, cas. kon. filtru 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5*% Analogovy vystup 1
6-50 Svorka 42, Vystup null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Svorka 42, Vystup, min. méfitko 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 Svorka 42, Vystup, max. méfitko 100.00 % All set-ups TRUE -2 Intl6
6-53 Svorka 42, fizeni vystupu sbérnici 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 Svorka 42, as. limit vystupu 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 Terminal 42 Output Filter [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analogovy vystup 2
6-60 Svorka X30/8, vystup null All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Svorka X30/8, min. méfitko 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 Svorka X30/8, max. méfitko 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 Terminal X30/8 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 Terminal X30/8 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog Output 3
6-70 Terminal X45/1 Output null All set-ups TRUE - Uint8
6-71 Terminal X45/1 Min. Scale 0.00 % All set-ups TRUE -2 Intl6
6-72 Terminal X45/1 Max. Scale 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 Terminal X45/1 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 Terminal X45/1 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uintl6
6-8* Analog Output 4
6-80 Terminal X45/3 Output null All set-ups TRUE - Uint8
6-81 Terminal X45/3 Min. Scale 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 Terminal X45/3 Max. Scale 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 Terminal X45/3 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 Terminal X45/3 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.4.8 7-** Regulatory

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

7-0* PID regulator ot.

7-00 Rizeni otacek PID, zdroj zpétné vazby null All set-ups FALSE - Uint8
7-02  Rizeni ot. PID, proporcionalni zesileni ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03  Rizeni ot. PID, integr. Casova konst. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04  Rizeni ot. PID, deriv. Casova konst. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 Rizeni ot. PID, mez zesileni der. ¢&l. 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06  Rizeni ot. PID, Cas. konst. dol. prop. 10.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07  Speed PID Feedback Gear Ratio 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 Rizeni ot. PID, fak. kl. zp. v. 0% All set-ups FALSE 0 Uint16
7-1* Torque PI Ctrl.

7-12  Torque PI Proportional Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13  Torque PI Integration Time 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-2* Zp. vazba reg. pr.

7-20  Zdroj zpétné vazby procesu 1 [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
7-22  Zdroj zpétné vazby procesu 2 [0] Bez funkce All set-ups TRUE = Uint8
7-3* PID regul. procesu

7-30  Rizeni procesu PID, norm./inv. fizeni [0] Normalni All set-ups TRUE - Uint8
7-31 Rizeni procesu PID, anti-windup [1] Zap. All set-ups TRUE - Uint8
7-32  Rizeni pr. PID, po¢. hodn. reguldtoru 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 E(l'zenl’ pr. PID, propor. zesileni 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34  Rizeni procesu PID, int. Casova kon. 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 Rizeni procesu PID, der. ¢asova kon. 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 E(l’zeni proc. PID, mez zes. der. ¢l 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38  Rizeni pr. PID, faktor k. zp. v. 0% All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39  Sitka pasma Na Zadané hodnoté 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
7-4* Adv. Process PID I

7-40  Process PID I-part Reset [0] Ne All set-ups TRUE - Uint8
7-41  Process PID Output Neg. Clamp -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42  Process PID Output Pos. Clamp 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43  Process PID Gain Scale at Min. Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44  Process PID Gain Scale at Max. Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 Process PID Feed Fwd Resource [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
7-46  Process PID Feed Fwd Normal/ Inv. Ctrl. [0] Normalni All set-ups TRUE - Uint8
7-49  Process PID Output Normal/ Inv. Ctrl. [0] Normaini All set-ups TRUE Uint8
7-5* Adv. Process PID II

7-50 Process PID Extended PID [1] Zapnuto All set-ups TRUE - Uint8
7-51  Process PID Feed Fwd Gain 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52  Process PID Feed Fwd Ramp up 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53  Process PID Feed Fwd Ramp down 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56  Process PID Ref. Filter Time 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57  Process PID Fb. Filter Time 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
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Navod k pouZivani ménice
VLT®AutomationDrive FC 300

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze
8-0* Obecna nastaveni
8-01 Zplsob ovladani [0] Digitalné a fid. slovo All set-ups TRUE - Uint8
8-02  Zdroj ridiciho slova null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Casova prodleva fidiciho slova 1.0s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Funkce Casové prodlevy fidiciho slova null 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Funkce po ¢asové prodlevé [1] Obnovit pdv. 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Vynulovat prodlevu Fidiciho slova [0] Nevynulovat All set-ups TRUE - Uint8
8-07  Spoustéc diagnostiky [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Nast. Fid. slova
8-10 Profil fidiciho slova [0] FC profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13  Konfigurovatelné stavové slovo null All set-ups TRUE = Uint8
8-14 Configurable Control Word CTW [1] Profile default All set-ups TRUE - Uint8
8-3* Nastaveni FC portu
8-30 Protokol [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Adresa 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32  Pren. rychlost FC portu null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33  Parity / Stop Bits [0] Even Parity, 1 Stop Bit 1 set-up TRUE = Uint8
8-35 Minimalni zpozdéni odezvy 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36  Max. zpozdéni odezvy ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Max. zpozdéni mezi znaky ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Sada protok. FC MC
8-40 Vybér telegramu [1] Stand. telegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-5* Dig./Sbérnice
8-50 Vybér volného dobéhu [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-51  Vybeér rychlého zastaveni [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-52  Vybér DC brzdy [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-53  Vybér startu [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-54 Vybér reverzace [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Vybeér sady [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-56  Vybér pevné zad. hodnoty [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC Port Diagnostics
8-80 Bus Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Bus Error Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 Slave Messages Rcvd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 Slave Error Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Kons. ot. pres sbér.
8-90 Konst. ot. pres sbérnici 1 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Konst. ot. pres sbérnici 2 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
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4.4.10 9-** Profibus

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze
9-00 Zadana hodnota 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07  Aktualni hodnota 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 Konfigurace zapisovani PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16  Konfigurace ¢teni PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 Adresa uzlu 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22  Vybér telegramu [108] PPO 8 1 set-up TRUE Uint8
9-23  Parametry signaldl 0 All set-ups TRUE Uint16
9-27 Upravy parametr(l [1] Zapnuto 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28  Rizeni procesi [1] Povoleno cykl. stf. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44  Pocitadlo chybovych zprav 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45  Kéd chyby 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47  Cislo chyby 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52  Pocitadlo chybovych stavi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53  Varovné slovo Profibus . 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63  Aktudini pfenosova rychlost [255] Z&dna kom. rychlost  All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Identifikace zafizeni 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
. OctStr[
9-65  Cislo profilu 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 Ridici slovo 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 Stavové slovo 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 UloZeni hodnot [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
9-72  Vynulovani ménice/Profibusu [0] Z&dna cinnost 1 set-up FALSE - Uint8
9-80 Definované parametry (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Definované parametry (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Definované parametry (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Definované parametry (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Definované parametry (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 Zménéné parametry (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Zménéné parametry (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 Zménéné parametry (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 Zménéné parametry (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 Zménéné parametry (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99  Profibus Revision Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uintl6
4.4.11 10-** CAN Fieldbus
C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze
10-0* Spolec¢na nastaveni
10-00 Protokol CAN null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 Vybér kom. rychlosti null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MACID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 Pocitadlo chyb pfenosu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Pocitadlo chyb pfijmu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 Pocitadlo vypnuti sbérnice 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 Vybér typu procesnich dat null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 Procesni data, zapis konfigurace ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 Procesni data, ¢teni konfigurace ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 Parametr vystrahy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 géd. hodn. Net [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 Rizeni Net [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS filtry
10-20 Filtr COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 Filtr COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 Filtr COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 Filtr COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* P¥istup k par.
10-30 Index pole 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 UloZit datové hodnoty [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
10-32 Devicenet Revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 Vzdy ulozit [0] Vypnuto 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 Kod produktu DeviceNet ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 Parametry F Devicenet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5*% CANopen
10-50 Konfig. procesnich dat, zapis ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 Konfig. procesnich dat, ¢teni ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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4.4.12 12-** Ethernet

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze
12-0* IP Settings
12-00 IP Address Assignment [0] MANUAL 2 set-ups TRUE - Uint8
OctStr[
12-01 IP Address 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
OctStr[
12-02 Subnet Mask 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
OctStr[
12-03 Default Gateway 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
OctStr[
12-04 DHCP Server 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
12-05 Lease Expires ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
OctStr[
12-06 Name Servers 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 4]
Vis-
12-07 Domain Name 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Str[48]
Vis-
12-08 Host Name 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Str[48]
Vis-
12-09 Physical Address 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Str[17]
12-1* Ethernet Link Parameters
12-10 Link Status [0] No Link 1 set-up TRUE - Uint8
12-11 Link Duration ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 Auto Negotiation [1] Zap. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 Link Speed [0] None 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 Link Duplex [1] Full Duplex 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Process Data
12-20 Control Instance ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 Process Data Config Write ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 Process Data Config Read ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-28 Store Data Values [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
12-29 Store Always [0] Vypnuto 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 Warning Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 Net Reference [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 Net Control [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 CIP Revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 CIP Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 EDS Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 COS Inhibit Timer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 COS Filter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-8* Other Ethernet Services
12-80 FTP Server [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 HTTP Server [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 SMTP Service [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 Transparent Socket Channel Port 4000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Advanced Ethernet Services
12-90 Cable Diagnostic [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE = Uint8
12-91 MDI-X [1] Zapnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 IGMP Snooping [1] Zapnuto 2 set-ups TRUE = Uint8
12-93 Cable Error Length 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 Broadcast Storm Protection -1% 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 Broadcast Storm Filter [0] Broadcast only 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 Interface Counters 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-99 Media Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.4.13 13-** Smart Logic

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

13-0* Nast. regul. SLC

13-00 Rezim SL regulatoru null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Udalost pro spusténi null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 Udalost pro zastaveni null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 Vynulovat regulator SLC [0] Nenulovat reg. SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Komparatory

13-10 Operand komparatoru null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 Operator komparatoru null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 Hodnota komparatoru ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Casovace

13-20 Casovac SL regulatoru ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logicka pravidla

13-40 Booleovskeé pravidlo 1 null 2 set-ups TRUE = Uint8
13-41 Logicky operator 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 Booleovské pravidlo 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 Logicky operator 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 Booleovskeé pravidlo 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Stavy

13-51 Udalost SL regulatoru null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 Akce SL regulatoru null 2 set-ups TRUE - Uint8
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4 Programovani VLT®AutomationDrive FC 300

4.4.14 14-** Specialni funkce

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

14-0* Spinani stridace

14-00 Typ spinani [1] SFAVM All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Spinaci kmitocet null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 Premodulovani [1] Zap. All set-ups FALSE - Uint8
14-04 Nahodna pulsné Sirkova modulace [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Sit'ové napajeni

14-10 Porucha napdj. [0] Bez funkce All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Sit'ové napéti pfi poruse napajeni ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 Funkce pfi nesymetrii napajeni [0] Vypnuti All set-ups TRUE - Uint8
14-13 Mains Failure Step Factor 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-2* Vypnout, Reset

14-20 Zplsob resetu [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Doba automatického restartu 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Provozni rezim [0] Normalni provoz All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Nastaveni typového kodu null 2 set-ups FALSE = Uint8
14-24 Trip Delay at Current Limit 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 Zpozdéni vypnuti pfi meznim momentu 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 Zpozdéni vypnuti pfi poruse stfidace ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Vyrobni nastaveni [0] Zadna cinnost All set-ups TRUE = Uint8
14-29 Servisni kéd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Regulator pr. om.

14-30 Reguldtor proud. omezeni, prop. zes. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Regulator proud. omez., int. ¢asova k. 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 Current Lim Ctrl, Filter Time 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 Stall Protection [1] Zapnuto All set-ups FALSE - Uint8
14-4* Optimal. spotfeby

14-40 Uroven kvadr. momentu 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 Minimalni magnetizace AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 Minimalni kmitocet AEO 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 Cos ¢ motoru ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Prostredi

14-50 RFI filtr [1] Zap. 1 set-up X FALSE - Uint8
14-52 Rizeni ventilatoru [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 Sledovani ventilatoru [1] Vystraha All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Vystupni filtr [0] Bez filtru All set-ups FALSE - Uint8
14-56 Capacitance Output Filter 2.0 uF All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 Inductance Output Filter 7.000 mH All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 Actual Number of Inverter Units ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-7* Compatibility

14-72 VLT Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 VLT Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 VLT Ext. Status Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* Options

14-80 Option Supplied by External 24VDC [1] Ano 2 set-ups FALSE - Uint8
14-9* Fault Settings

14-90 Fault Level null 1 set-up TRUE - Uint8
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Navod k pouZivani ménice M
VLT®AutomationDrive FC 300 4 Programovani

4.4.15 15-** Informace o meénici

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zménaza Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

15-0* Provozni udaje

15-00 Pocet hodin provozu 0Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Hodin v béhu 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 Pocitadlo kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Pocet zapnuti 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Pocet prehrati 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Pocet prepéti 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Vynulovani pocitadla kWh [0] Nevynulovat All set-ups TRUE - Uint8
15-07 Nulovani pocitadla provoznich hodin [0] Nevynulovat All set-ups TRUE = Uint8
15-1* Nast. paméti dat

15-10 Zdroj zéznami 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Interval zdznam@ ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Udalost pro aktivaci [0] Nepravda 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Rezim zdznamd [0] Zaznamy vzdy 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Vzork pred aktivaci 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historie zaznamfi

15-20 Historie zaznamd: Udalost 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Historie zaznam{: Hodnota 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Historie zaznamd: Cas 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Pamét’ poruch

15-30 Pameét’ chyb: Kdd chyby 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 Pamét chyb: Hodnota 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 Pamét’ chyb: Cas 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Identifikace ménice

15-40 Typ ménice 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Vykonova ¢ast 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Napéti 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Softwarova verze 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 Objednané typové oznaceni 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Aktudlni typové oznaceni 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Objednaci Cislo ménice kmitoctu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Objednaci Cislo vykonové karty 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 1Id. Cislo LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 ID SW fFidici karty 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 ID SW vykonové karty 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Vyrobni ¢islo ménice kmitoctu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Sériové Cislo vykonové karty 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Identifikace dopliikii

15-60 DopInék namontovan 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 SW verze dopliku 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Objednaci Cislo doplriku 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 Vyrobni Cislo doplriku 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Doplnék ve slotu A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Verze SW doplriku ve slotu A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Doplnék ve slotu B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Verze SW doplriku ve slotu B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Doplnék ve slotu CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Verze SW doplrku ve slotu CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Doplnék ve slotu C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Verze SW doplrku ve slotu C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Informace o par.

15-92 Definované parametry 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Modifikované parametry 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Drive Identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Metadata parametru 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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4.4.16 16-** Udaje na displeji

Navod k pouZivani ménice
VLT®AutomationDrive FC 300

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze
16-0* Obecny stav
16-00 Ridici slovo 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
. 0.000 ReferenceFeedbackU-
16-01 Zadana hodnota [jednotky] nit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 Zadana hodnota v % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 Stavové slovo 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 Skute¢na hodnota ot. [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 Vlastni udaje na displeji 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Stav motoru
16-10 Vykon [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 Vykon [HP] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 Napéti motoru 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 KmitoCet 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 Proud motoru 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 Kmitocet [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 Moment [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 Otécky [ot./min.] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 Teplota motoru 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 Teplota Cidla KTY 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 Uhel motoru 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-22 Moment [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 Torque [Nm] High 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Stav ménice
16-30 Napéti meziobvodu oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 Brzdna energie /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 Brzdna energie /2 min. 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 Teplota chladice 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Teplota stfidace 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Jmenovity proud stfidace ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Max. proud stfidace ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 Stav regulatoru SL 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 Teplota Fidici karty 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 PIna vyrovnavaci pamét’ zaznamd [0] Ne All set-ups TRUE - Uint8
Vis-
16-41 LCP Bottom Statusline 0 N/A All set-ups TRUE 0 Str[50]
16-5* Zad. h. & zp. vazba
16-50 Externi zadana hodnota 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 Pulsni zadana hodnota 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
0.000 ReferenceFeedbackU-
16-52 Zpétna vazba [jednotky] nit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 Zad. hodn. dig. pot. 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-6* Vstupy & vystupy
16-60 Digitalni vstup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 Svorka 53, nastaveni prepinace [0] Proud All set-ups FALSE - Uint8
16-62 Analogovy vstup 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 Svorka 54, nastaveni prepinace [0] Proud All set-ups FALSE - Uint8
16-64 Analogovy vstup 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 Analogovy vystup 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 Digitalni vystup [binarni] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 Kmit. vstup, svorka 29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 Kmit. vstup, svorka 33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 Pulsni vystup, svorka 27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 Pulsni vystup, svorka 29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 Reléovy vystup [binarni] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 Citac A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Citac B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 Pocitadlo presného zastaveni 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 Analogovy vstup X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 Analogovy vstup X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 Analogovy vystup X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 Analog Out X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 Analog Out X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus & FC port
16-80 Fieldbus, §TW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 Fieldbus, Z. H. 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 Kom. doplnék STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 FC port, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 FCport, Z. H. 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Diagnostické udaje
16-90 Poplachové slovo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Poplachové slovo 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Varovné slovo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Varovné slovo 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Rozsif. stavové slovo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
86 MG.33.AE.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss




Navod k pouZivani ménice

VLT®AutomationDrive FC 300

4.4.17 17-** Modul zp. vaz. m.

Daofitt

4 Programovani

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze
17-1* Rozhrani inkr. idla
17-10 Typ signalu [1] TTL (5V, RS422) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 Rozliseni (pulzd/ot.) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* Rozhrani abs. ¢idla
17-20 Vybér protokolu [0] Zadny All set-ups FALSE - Uint8
17-21 RozliSeni (pozic/ot.) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 Délka dat SSI 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 Taktovaci kmitoCet ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 Format dat SSI [0] Greydv kod All set-ups FALSE - Uint8
17-34 Kom. rychlost HIPERFACE [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Resolver
17-50 Pocet polli 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 Vstupni napéti 7.0V 1 set-up FALSE =il Uint8
17-52 Vstupni kmitocet 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 Transformacni pomér 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-59 Resolver [0] Vypnuto All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Sledovani a aplik.
17-60 Smér ot. Cidla [0] Ve sméru hod. ruc. All set-ups FALSE - Uint8
17-61 Sledovani signalu cidla [1] Vystraha All set-ups TRUE - Uint8
4.4.18 18-** Data Readouts 2
C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze
18-90 PID Readouts
18-90 Process PID Error 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 Process PID Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 Process PID Clamped Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 Process PID Gain Scaled Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
4.4.19 30-** Special Features
C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze
30-0* Wobbler
30-00 Wobble Mode [0] Abs. Freq., Abs. Time All set-ups FALSE - Uint8
30-01 Wobble Delta Frequency [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 Wobble Delta Frequency [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 Wobble Delta Freq. Scaling Resource [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
30-04 Wobble Jump Frequency [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 Wobble Jump Frequency [%] 0% All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 Wobble Jump Time ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 Wobble Sequence Time 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 Wobble Up/ Down Time 5.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 Wobble Random Function [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
30-10 Wobble Ratio 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 Wobble Random Ratio Max. 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 Wobble Random Ratio Min. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 Wobble Delta Freq. Scaled 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-8* Compatibility (I)
30-80 d-axis Inductance (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
30-81 Brake Resistor (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
30-83 Speed PID Proportional Gain ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 Process PID Proportional Gain 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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4.4.20 32-** MCO - zakl. nast.

Navod k pouZivani ménice
VLT®AutomationDrive FC 300

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

32-0* Inkr. cidlo 2

32-00 Typ inkrement. sign. [1] TTL (5V, RS422) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 Inkrement. rozliseni 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 Abs. ¢idlo, protokol [0] Zadny 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 Absolutni rozliseni 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-05 Abs. cidlo, délka dat 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 Abs. cidlo, kmit. hodin 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 Abs. cidlo, gener. hodin [1] Zap. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 Abs. cidlo, délka kabelu 0Om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 Sledovani signalu Cidla [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 Smér otaceni [1] Z&dna akce 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 Jmenovatel uziv. jednotky 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 Citatel uZiv. jednotky 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-3* Inkr. Cidlo 1

32-30 Typ inkrement. sign. [1] TTL (5V, RS422) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 Inkrement. rozliseni 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 Abs. ¢idlo, protokol [0] Zadny 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 Absolutni rozliseni 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 Abs. ¢idlo, délka dat 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 Abs. Cidlo, hodiny 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 Abs. Cidlo, gener. hodin [1] Zap. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 Abs. Cidlo, délka kabelu 0Om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 Sledovani inkr. ¢idla [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 Ukonceni Cidla [1] Zap. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Feedback Source

32-50 Source Slave [2] Encoder 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 MCO 302 Last Will [1] Trip 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* PID regulator

32-60 Proporcionalni faktor 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 Derivacni faktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 Integracni faktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 Mezni hodnota integralniho souctu 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 Sitka pasma PID 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 Rychlost, fak. kl. zp. v. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 Zrychleni, fak. kl. zp. v. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 Max. pripustna chyba polohy 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 Zpétna Cinnost pro slave [0] Reverzace povolena 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 Vzorkovaci doba PID reguldtoru 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 Snimaci doba generatoru profilu 1ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 Velikost fidiciho okna (aktivace) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 Velikost Fidiciho okna (deaktivace) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-8* Rychlost a zrychl.

32-80 Maximalni rychlost (Cidlo) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 Nejkratsi rampa 1.000 s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 Typ rampy [0] Linearni 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 Rozliseni rychlosti 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 Vychozi rychlost 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 Vychozi zrychleni 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-9* Development

32-90 Debug Source [0] Controlcard 2 set-ups TRUE - Uint8
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Daofitt

4 Programovani

4.4.21 33-** MCO - rozs. nastaveni

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

33-0* Pohyb do vych. pol.

33-00 Vychozi poloha [0] Neni nutno de. v.p. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 Posun nulov. bodu pro vychozi polohu 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 Rampa pro presun do vych. polohy 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 Rychlost posunu do vych. polohy 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 Cinnost béhem presunu do vych polohy [0] Dozadu na ukazatele 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synchronizace

33-10 Faktor synchronizace master (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 Faktor synchronizace slave (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 Posun polohy pro synchronizaci 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 Toler. okno presnosti pro synch. polohy 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 Mezni hodnota rel. rychlosti slave 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 Pocet znacek pro master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 Pocet znacek pro slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 Vzdalenost znacky pro master 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 Vzdalenost znacky pro slave 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 Typ znacky pro master [0] Inkr. ¢idlo, Z poz. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 Typ znacky pro slave [0] Inkr. cidlo, Z poz. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 Toler. okno pro zn. master 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 Toler. okno pro zn. slave 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 Cinnost pfi startu pro synchr. na znacku [0] Funkce startu 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 Pocet znacek pro chybu 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 Pocet znacek pro pripraveno 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 Filtr rychlosti 0us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 Posun ¢asového filtru 0ms 2 set-ups TRUE - Uint32
33-28 Konfigurace filtru znaCky [0] Filtr znacky 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 Cas filtru znacky 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 Maximalni korekce znacky 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 Typ synchronizace [0] Standardni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-4* Nastaveni omezeni

33-40 Cinnost u koncové spinace [0] Volat zprac. chyb 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 Neg. softw. konc. spin. -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 Poz. softw. konc. spin. 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 Aktivni neg. softw. konc. spin. [0] Neaktivni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 Aktivni poz. softw. konc. spin. [0] Neaktivni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 Cas v cilovém okné 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 Mez cilového okna 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 Velikost cilového okna 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5* Konfigurace V/V

33-50 Svorka X57/1, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 Svorka X57/2, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 Svorka X57/3, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 Svorka X57/4, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 Svorka X57/5, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 Svorka X57/6, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 Svorka X57/7, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 Svorka X57/8, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 Svorka X57/9, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 Svorka X57/10, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 RezZim svorky X59/1 a X59/2 [1] Vystup 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 Svorka X59/1, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 Svorka X59/2, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 Svorka X59/1, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 Svorka X59/2, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 Svorka X59/3, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 Svorka X59/4, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 Svorka X59/5, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 Svorka X59/6, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 Svorka X59/7, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 Svorka X59/8, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Globalni parametry

33-80 Cislo aktivovaného programu -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 Stav zapnuti [1] Motor zapnut 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 Sledovani stavu ménice [1] Zap. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 Cinnost po chybé [0] Volny dobéh 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 Cinnost po preruseni [0] Rizené zastaveni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 MCO napajeno ext. 24 V DC [0] Ne 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 Terminal at alarm [0] Relay 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 Terminal state at alarm [0] Do nothing 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 Status word at alarm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uintl6
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4.4.22 34-** Data MCO

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

34-0* Par. zapisu PCD

34-01 PCD 1, zapis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 PCD 2, zapis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 PCD 3, zapis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 PCD 4, zapis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 PCD 5, zapis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 PCD 6, zapis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 PCD 7, zapis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 PCD 8, zapis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 PCD 9, zapis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 PCD 10, zapis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* Par. ¢teni PCD

34-21 PCD 1, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 PCD 2, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 PCD 3, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 PCD 4, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 PCD 5, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 PCD 6, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 PCD 7, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 PCD 8, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 PCD 9, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 PCD 10, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Vstupy a vystupy

34-40 Digitalni vstupy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 Digitalni vystupy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Procesni data

34-50 Aktualni poloha 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 Nafrizena poloha 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 Aktualni poloha master 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 Poloha indexu slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 Poloha indexu master 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 Poloha na kfivce 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 Chyba sledovani 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 Chyba synchronizace 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 Aktualni rychlost 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 Aktualni rychlost master 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 Stav synchronizace 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 Stav osy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 Stav programu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 MCO 302 Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 MCO 302 Control 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Diagnostické udaje

34-70 MCO Poplachové slovo 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 MCO Poplachové slovo 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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5 Obecné technické udaje

Sitové napajeni (L1, L2, L3):

Napéjeci napéti 200-240 V £10%
Napajeci napéti FC 301: 380-480 V / FC 302: 380-500 V +10 %
Napéjeci napé&ti FC 302: 525-690 V +10%

Nizké sitové napéti nebo vypadek napdjeni:
P¥i nizkém sitovém napéti nebo vypadku napajeni pokracuje ménic v cinnosti, dokud napéti meziobvodu neklesne pod minimalini uroveri, ktera je typicky

15 % pod nejniZsim jmenovitym napajecim napétim ménice kmitoctu. Pri napéti sité pod 10 % nejniZsiho jmenovitého napajeciho napéti ménice kmitoctu
nelze ocekavat zapnuti a piny kroutici moment,

Napéjeci kmitocet 50/60 Hz £5%
Max. doCasnd nesymetrie mezi fazemi elektrické sité 3,0 % jmenovitého napéjeciho napéti
Skutecny Ucinik (A) 2 0,9 nominaini hodnoty pfi jmenovitém zatizeni
Relativni ucinik (cos ¢) témér 1,0 (>0,98)
Spinani na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) < 7,5 kW maximalné 2krat/min.
Spinani na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) 11-75 kW maximalné 1krat/min.
Spinani na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) = 90 kW maximalné 1krat/2 min.
Prosttedi podle EN60664-1 kategorie prepéti I1I/stupen znecisténi 2

Jednotka je vhodna pro pouZiti v obvodech nedodavajicich vice neZ 100 000 A efektivnich (symetricky) a maximainé 240/500/600/ 690 V.
Vystupni vykon motoru (U, V, W):

Vystupni napéti 0-100 % napajeciho napéti
Vystupni kmitocet (0,25-75 kW) FC 301: 0,2 - 1000 Hz / FC 302: 0 - 1000 Hz
Vystupni kmitoCet (90-1000 kW) 0 - 800* Hz
Vystupni kmitocet v rezimu vektorového fizeni (pouze model FC 302) 0 - 300 Hz
Spinani na vystupu Neomezeno
Doby rozbéhu ¢i dobéhu 0,01-3600 s

* Zavisi na napéeti a vykonu

Momentové charakteristiky:

Rozbéhovy moment (konstantni moment) maximalné 160 % po dobu 60 s*
Rozbéhovy moment maximalné 180 % az po dobu 0,5 s*
Momentova pretizitelnost (konstantni moment) maximalné 160 % po dobu 60 s*
Rozbéhovy moment (kvadraticky moment) maximalné 110 % po dobu 60 s*
Momentova pretizitelnost (kvadraticky moment) maximalné 110 % po dobu 60 s

*Procento souvisi se_ jmenovitym momentem.

Digitalni vstupy:

Programovatelné digitalni vstupy FC 301: 4 (5)V / FC 302: 4 (6)V
Cislo svorky 18, 19, 279, 299, 32, 33,
Logika PNP nebo NPN
Urovefi napéti 0-24VDC
Uroveri napéti, logicka 0 PNP <5VDC
Uroveri napéti, logicka 1 PNP >10V DC
Urovefi napéti, logicka 0 NPN? >19V DC
Uroveri napéti, logicka 1 NPN2) <14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28V DC
Rozsah pulzniho kmitoctu 0-110 kHz
(Doba zatizeni) Min. Sifka pulzu 4,5 ms
Vstupni odpor, Ri pribl. 4 kQ

Bezpelné zastaveni, svorka 373) (svorka 37 ma pevnou logiku PNP):

Urovef napéti 0-24VDC
Urovef napéti, logicka 0 PNP <4VDC
Uroveri napéti, logicka 1 PNP >20V DC
Jmenovity vstupni proud pfi 24 V 50 mA ef.
Jmenovity vstupni proud pfi 20 V 60 mA ef.
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Vstupni kapacita

Daofitt

400 nF

VSechny digitaini vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vystup.

2) S vyjimkou vstupu bezpecného zastaveni, svorka 37.

3) Svorka 37 je k dispozici pouze u modelu FC 302 a FC 301 A1 s funkci bezpecného zastaveni, Lze ji pouZit pouze jako vstup bezpecného zastaven.
Svorka 37 je vhodnd pro instalace dle kategorie 3 podle normy EN 954-1 (bezpecné zastaveni podle kategorie 0 EN 60204-1), jak to vyZaduje Predpis
pro strojni zafizen/ EU 98/37/EC. Svorka 37 a funkce Bezpecné zastaveni jsou navrzeny ve shodé s normami EN 60204-1, EN 50178, EN 61800-2, EN
61800-3 a EN 954-1. Prislusné informace a pokyny ke spravnému a bezpecnému pouZiti funkce Bezpecné zastaveni naleznete v Prirucce projektanta.

4) Pouze model FC 302.

Analogové vstupy:

Pocet analogovych vstupl

2

Cislo svorky

53, 54

ReZimy

Napét'ovy nebo proudovy

Vybér reZimu

Prepinac S201 a S202

Napétovy rezim

Prepinac S201/prepinac¢ S202 = OFF (U)

Uroveri napéti

FC 301: 0 az + 10/ FC 302: -10 aZ +10 V (nastavitelny rozsah)

Vstupni odpor, Ri

pribl. 10 kQ

Max. napéti

+20V

Proudovy rezim

Pfepinac¢ S201/prepinac¢ S202 = ON (I)

Proudovy rozsah

0/4 az 20 mA (nastavitelny rozsah)

Vstupni odpor, R

pribl. 200 Q

Max. proud

30 mA

Rozliseni analogovych vstupd

10 bité (+ znaménko)

Pfesnost analogovych vstupl

Maximalni chyba: 0,5 % plného rozsahu

Sitka pasma

FC 301: 20 Hz/ FC 302: 100 Hz

Analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

130BA117.10

r Izolace PELV

+
N
N
<
]

Rizeni

-
0]

37

FunkZni
izolace

Ll ¢ | ======1

RS485

Vysoké
napéti

A

Motor

Stejnosmérna
sbérnice

Pulzni vstupy a vstupy od inkrementalniho cidla:

Pulzni vstupy a vstupy od inkrementalniho cidla:

2/1

Cisla pulznich svorek a svorek inkrementalniho ¢idla

299, 332/ 323), 33%)

Max. kmitocet na svorkach 29, 32, 33

110 kHz (soumérny)

Max. kmitocet na svorkach 29, 32, 33

5 kHz (otevreny kolektor)

Min. kmitocet na svorkach 29, 32, 33 4 Hz
Uroveri napéti viz ¢ast o Digitalnich vstupech
Maximalni napéti na vstupu 28V DC
Vstupni odpor, Ri pribl. 4 kQ

Pfesnost pulzniho vstupu (0,1 - 1 kHz)

Maximalni chyba: 0,1 % pIného rozsahu

Presnost vstupu od inkrementalniho ¢idla (1 - 110 kHz)

Maximalni chyba: 0,05 % plného rozsahu

Pulzni' vstupy a vstupy od inkrementalniho Cidla (svorky 29, 32, 33) jsou galvanicky oddéleny od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym

napétim.

1) Pouze model FC 302

2) Pulzni vstupy jsou 29 a 33

3) Vstupy od inkrementaliniho cidla: 32 = Aa 33 = B
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Digitalni vystup:

Programovatelné digitalni/impulzové vystupy 2
Cislo svorky 27,290
Urovefi napéti na digitalnim/kmitotovém vystupu 0-24V
Max. vystupni proud (spotfebi¢ nebo zdroj) 40 mA
Max. zatizeni na kmitoCtovém vystupu 1kQ
Max. kapacitni zatiZzeni na kmitoctovém vystupu 10 nF
Minimalini vystupni kmitoCet na kmitoctovém vystupu 0 Hz
Maximalni vystupni kmitoCet na kmitoctovém vystupu 32 kHz
Presnost kmitoctového vystupu Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu
Rozliseni kmitoctovych vystup 12 bit€

1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vstup.
Digitaini vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéeti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Analogovy vystup:

Pocet programovatelnych analogovych vystupl 1
Cislo svorky 42
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4 - 20 mA
Max. zatéZ GND - analogovy vystup 500 Q
Presnost analogového vystupu Maximalni chyba: 0,5 % plného rozsahu
Rozliseni na analogovém vystupu 12 bitd

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Ridici karta, vystup 24 V DC:

Cislo svorky 12,13
Vystupni napéti 24V +1,-3V
Maximalni zatéz FC 301: 130 mA/ FC 302: 200 mA

Napdjeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napajeciho napéti (PELV), ale ma stejny potencial jako analogové a digitaini vstupy a vystupy.
Ridici karta, vystup 10 V DC:

Cislo svorky 50
Vystupni napéti 10,5V +0,5V
Maximalni zatéz 15 mA

Napdjeni 10 V DC je galvanicky oddélené od napéjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Ridici karta, RS 485 sériova komunikace:
Cislo svorky 68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Cislo svorky 61 Spolecné pro svorky 68 a 69

Obvod sériové komunikace RS 485 je funkcné oddélen od ostatnich centralnich obvodd a galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV).

Ridici karta, sériova komunikace prostfednictvim USB:
Standard USB 1.1 (PIna rychlost)
Konektor USB Konektor USB typ ,zafizen" B

Pripojeni’ k pocitaci se provady prostrednictvim standardniho USB kabelu hostitel/zarizeni.

Pripojeni USB je galvanicky oddéleno od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napéetim.

Spojeni se zemi' USB neni’ galvanicky oddéleno od ochranné zemé. Pro pripojeni pocitace ke konektoru USB ménice kmitoctu pouZijte jediné izolovany
prenosny pocitac.

Reléové vystupy:

Programovatelné reléové vystupy FC 301vSechny kW: 1 / FC 302 vSechny kW: 2
Cisla svorek relé 01 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatiZzeni svorek (AC-1)Y) na 1-3 (NC), 1-2 (NO) (Odporové zatizent) 240 VAC,2A
Max. zatizeni svorek (AC-15)V) (Indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 240 VAC,0,2A
Max. zatiZzeni svorek (DC-1)V) na 1-2 (NO), 1-3 (NC) (Odporové zatizeni) 60VDC, 1A
Max. zatizeni svorek (DC-13)%) (Indukéni zatizeni) 24VDC,0,1A
Cisla svorek relé 02 (pouze FC 302) 4-6 (rozpinaci), 4-5 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)1) na 4-5 (NO) (Odporové zatizeni)?3) Kategorie prepéti 1T 400 VAC, 2 A
Max. zatiZeni svorek (AC-15)1) na 4-5 (NO) (Indukéni zatiZeni pfi cosg 0,4) 240 VAC,0,2A
Max. zatizeni svorek (DC-1)1) na 4-5 (NO) (Odporové zatizeni) 80VDC, 2A
Max. zatiZeni svorek (DC-13)) na 4-5 (NO) (Indukéni zatizeni) 24VDC,0,1A
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Max. zatiZzeni svorek (AC-1)V) na 4-6 (NC) (Odporové zatiZeni) 240VAC,2A
Max. zatizeni svorek (AC-15)1) na 4-6 (NC) (Indukéni zatizeni pFi cosg 0,4) 240VAC,0,2A
Max. zatiZzeni svorek (DC-1)1) na 4-6 (NC) (Odporové zatizent) 50VDC 2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)!) na 4-6 (NC) (Indukéni zatizeni) 24VDC,0,1A
Min. zatiZeni svorek na 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
Prosttedi podle normy EN 60664-1 kategorie prepéti I1I/stupen znecisténi 2

1) IEC 60947, cast 4a 5

Reléové kontakty jsou od zbytku obvodu galvanicky oddéleny zesilenou izolaci (PELV).
2) Kategorie prepéti IT

3) PouZiti pri platnosti UL: 300 VAC2 A

Délky a priFezy kabeld pro fidici kabely*:

Max. délka motorového kabelu, stinény FC 301: 50 m / FC 301 (A1): 25 m/ FC 302: 150 m
Max. délka motorového kabelu, nestinény FC 301: 75 m / FC 301 (A1): 50 m/ FC 302: 300 m
Maximalni préifez kabelu k fidicim svorkam, pruzny/pevny vodi¢ bez koncovych navlacek 1,5 mm%/16 AWG
Maximalni priifez kabelu k fidicim svorkam, pruzny vodi¢ s koncovymi navlackami 1 mm?%/18 AWG
Maximalni préifez kabelu k fidicim svorkam, pruzny vodi¢ s koncovymi navlackami s krouzkem 0,5 mm2/20 AWG
Minimalini prifez vodicd k Fidicim svorkam 0,25 mm2/ 24 AWG

* Napdjeci kabely - dalsi informace naleznete v casti Elektrické udaje v Prirucce projektanta .
Dalsi informace naleznete v Casti Elektrické udaje VLT AutomationDrive v PFiruCce projektanta, MG.33.BX.YY.

Vykon fidici karty:

Vzorkovaci perioda vstupu FC 301: 5 ms / FC 302: 1 ms
Ridici charakteristiky:

Rozliseni vystupniho kmitoctu pfi 0 - 1000 Hz +/- 0,003 Hz
Pfesnost opakovani presného startu/zastaveni (svorky 18, 19) <+0,1ms
Odezva systému (svorky 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Rozsah regulace rychlosti (bez zpétné vazby) 1:100 synchronni rychlosti
Rozsah regulace rychlosti (se zpétnou vazbou) 1:1000 synchronni rychlosti
Presnost otacek (bez zpétné vazby) 30 - 4000 ot./min.: chyba £8 ot./min.
Presnost otacek (se zpétnou vazbou) zavisi na rozliSeni zafizeni zpétné vazby. 0 - 6000 ot./min.: chyba £0,15 ot./min.

VSechny ridici’ charakteristiky jsou zaloZeny na ctyrpolovém asynchronnim motoru

Okoli:

Kryti IP 20Y/ typ 1, IP 212/ typ 1, IP 55/ typ 12, IP 66
Vibracni zkouska 1,09
Max. relativni vihkost 5% - 93% (IEC 721-3-3; Trida 3K3 (nekondenzacni) béhem provozu
Zkouska H2S na agresivni prostredi (IEC 60068-2-43) tfida Kd
Teplota okoli® Max. 50 °C (24hod. primér maximalné 45 °C)

1) Pouze pro modely < 3,7 kW (200 - 240 V), < 7,5 kW (400 - 480/ 500 V)
2) Jako sada kryti pro modely < 3,7 kW (200 - 240 V), < 7,5 kW (400 - 480/ 500 V)

3) Odlehceni kvili vysoké teploté okoli, viz zviastni podminky v Prirucce projektanta

Minimalni teplota okoli pfi plném provozu 0°C
Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu -10°C
Teplota pfi skladovani/prepravé -25 - +65/70 °C
Maximalni nadmorska vyska bez odlehceni 1000 m

SniZeni pri vysoké nadmorské vysce, viz zvidstni podminky v Prirucce pro projektanty

Pouzité normy elektromagnetické kompatibility, emise EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Prectéte si v Prirucce projektanta cast vénovanou zvidstnim podminkam.
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Ochrana a funkce:

D Elektronicka tepelna ochrana motoru pred pretizenim.

D Sledovani teploty chladice zajist'uje, Ze se méni¢ kmitoctu vypne pfi dosazeni predem definované Urovné teploty. Tepelné pretizeni nelze vynu-
lovat, dokud teplota chladice neklesne pod hodnoty uvedené v tabulkach na nasledujicich strankéach (Tyto teploty se mohou lisit pro riizné vykony,
velikosti rameckd, kryti apod.).

D Ménic kmitoctu je chranén proti zkratu na svorkach motoru U, V, W.
. PFi vypadku faze sité méni¢ kmitoctu vypne nebo vyda vystrahu (podle zatéze).
D Kontrola napéti stejnosmérného meziobvodu zajist'uje, Ze se ménic kmitoCtu vypne, je-li meziobvodové napéti pfilis nizké nebo prilis vysokeé.

D Ménic¢ kmitoctu nepretrzité kontroluje kritické Grovné vnitfni teploty, zatéZzovaciho proudu, vysokého napéti v meziobvodu a nizkych otacek
motoru. PFi dosazeni kritické Grovné mdze méni¢ kmito¢tu upravit spinaci kmitoCet nebo zménit typ spinani, aby zajistil provoz ménice.
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6 Odstranovani problému

6.1.1 Vystrazné/poplachové zpravy
Vystraha nebo poplach jsou signalizovany pfislusnou kontrolkou na pfedni strané ménice kmito¢tu a zobrazeny kédem na displeji.

Vystraha zlstava aktivni, dokud neni odstranéna jeji pficina. Za urcitych okolnosti méize motor pokracovat v ¢innosti. Vystrazné zpravy mohou byt kritické,
ale nemusi tomu tak byt.

V pripadé poplachu méni¢ kmitoctu vypne. Poplachy je tfeba vynulovat, aby bylo mozné po odstranéni jejich pficiny znovu obnovit ¢innost.

Mizete tak uéinit tfemi zpiisoby:
1. Pomoci ovladaciho tlacitka [RESET] na ovladacim panelu LCP.

2. Prostfednictvim digitalniho vstupu s funkci ,Resetovat".

3. Prostfednictvim sériové komunikace nebo dopliiku sbérnice Fieldbus.

Upozornéni
Po ru¢nim vynulovani pomoci tlacitka [RESET] na LCP restartujte motor stisknutim tlacitka [AUTO ON].

Pokud poplach nelze vynulovat, mozna nebyla odstranéna jeho pficina, nebo doslo pfi poplachu k vypnuti, zablokovani (viz také tabulka na nasledujici
strance).

U poplachd, pfi kterych doslo kv(ili dalsi ochrané k zablokovani, je tfeba pred vynulovanim poplachu vypnout sitové napéjeni. Po opétovném zapnuti jiz
neni méni¢ kmito¢tu zablokovan a Ize ho po odstranéni pficiny resetovat vySe popsanym zplisobem.

Poplachy, u kterych nedojde k zablokovani, Ize také vynulovat pomoci funkce automatického vynulovani v par. 14-20 Zpdsob resetu (Upozornéni: auto-
matické probuzeni je mozné!)

Pokud je u kédu v tabulce na nasledujici strance vyznacena vystraha i poplach, znamena to, Ze poplachu predchazi vystraha, nebo ze méizete urcit, zda
bude pro danou chybu zobrazena na displeji vystraha nebo poplach.

To je mozné napriklad u par. 1-90 Tepelnd ochrana motoru. Po vyvolani poplachu nebo vystrahy motor dobéhne a na ménici kmitoctu blika poplach nebo
vystraha. Po odstranéni problému bude blikat pouze poplach, dokud nebude ménic¢ resetovan.
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C. Popis Vystraha  Poplach/Vypnuti Poplach/zablokovani Parametr
zadand hodnota
1 Napéti nizsi nez 10 V X
2 Chyba pracovni nuly X) X) Par. 6-01 Funkce casové
prodlevy pracovni nuly
3 Bez motoru X) Par. 1-80 Funkce pri za-
staveni
4 Ztrata faze sité X) X) X) Par. 14-12 Funkce pri ne-
symetrii napajeni
5 Vysoké napéti stejnosmérného meziobvodu X
6 Nizké napéti stejnosmérného meziobvodu X
7 Prepéti v DC meziobvodu X X
8 Stejnosmérné podpéti X X
9 Invertor pretizen X X
10 Prekroceni teploty ETR motoru X) X) Par. 1-90 Tepelnd ochra-
na motoru
11 Prehrati termistoru motoru X) X) Par. 1-90 Tepelnd ochra-
na motoru
12 Momentové omezeni X X
13 Nadproud X X X
14 Zemni spojeni X X X
15 Neshoda hardwaru X X
16 Zkrat X X
17 Casovy limit fidiciho slova X) X) Par. 8-04 Funkce casové
prodlevy fidiciho slova
22 Zvedani - uvol. brzdy
23 Chyba interniho ventilatoru X
24 Chyba externiho ventilatoru X Par. 14-53 Sledovani ve-
ntilétoru
25 Zkrat brzdného rezistoru X
26 Mezni hodnota vykonu brzdného rezistoru X) X) Par. 2-13 Sledovani vyko-
nu brzdy
27 Zkrat brzdného stfidace X X
28 Kontrola brzdy X) X) Par. 2-15 Kontrola brzdy
29 Teplota chladice X X X
30 Chybéjici motorova faze U X) X) X) Par. 4-58 Funkce pri chy-
béjici fazi motoru
31 Chybéjici motorova faze V X) (X) (X) Par. 4-58 Funkce pri chy-
béjici fazi motoru
32 Chybéjici motorova faze W X) X) X) Par. 4-58 Funkce pri chy-
béjici fazi motoru
33 Nabijeci proud X X
34 Chyba komunikace se sbérnice Fieldbus X X
36 Porucha napajeni X X
37 Nesymetrie fazi X
38 Vnitfni zavada X X
39 Cidlo chladice X X
40 Pretizeni digitalni vystupni svorky 27 X) Par. 5-00 ReZim digital-
nich VyV, par. 5-01 Svor-
ka 27, Rezim
41 Pretizeni digitalni vystupni svorky 29 X) Par. 5-00 ReZim digital-
nich VyV, par. 5-02 Svor-
ka 29, Rezim
42 Pretizeni digitalniho vystupu na svorce X30/6 X) Par. 5-32 Svorka X30/6,
digitaini vystup
42 Pretizeni digitalniho vystupu na svorce X30/7 X) Par. 5-33 Svorka X30/7,
digitaini vystup
46 Napajeni vykonové karty X X
47 Nizké napéti 24V zdroje X X X
48 Nizké napéti 1,8V zdroje X X
49 Mezni hodnota otacek X
50 AMA - kalibrace se nepodafila X
51 Kontrola AMA Unom @ Inom X
52 AMA, mal)'/ Inom X
53 AMA - P¥ilis velky motor X

Tabulka 6.1: Seznam kdédd poplach@/vystrah
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C. Popis Vystraha  Poplach/Vypnuti  Poplach/zablokovani . Parametr
Z&dand hodnota
54 AMA - prilis maly motor X
55 AMA - parametr mimo rozsah X
56 AMA preruseno uzivatelem X
57 AMA - Casovy limit X
58 AMA - vnitfni chyba X X
59 Proudové omezeni X
60 Externi zablokovani X
61 Chyba sledovani X) X) Par. 4-30 Funkce pri
ztrate zpétné vazby mo-
toru
62 Vystupni kmitocet pri maximalni hodnoté X
63 Nizka hodnota pro mechanickou brzdu X) Par. 2-20 Proud uvoinéni
brzdy
64 Mezni hodnota napéti X
65 Prehfati fidici karty X X X
66 Nizka teplota chladice X
67 Konfigurace volitelného doplriku se zménila X
68 Bezpecné zastaveni (X) ) Par. 5-19 Terminal 37
Safe Stop
69 Teplota vykonové karty X X
70 Neplatna konfigurace ménice X
71 PTC 1 Bezpecné zastaveni X X Par. 5-19 Terminal 37
Safe Stop
72 Nebezpecna chyba X1 Par. 5-19 Terminal 37
Safe Stop
73 Automatické restartovani po bezpe¢ném zastaveni
76 Nastaveni napajeci jednotky X
77 Snizeny vykon X Par. 14-59 Actual Num-
ber of Inverter Units
78 Chyba sledovani
79 Nedov. kon. PS X X
80 Byla incializovéna vychozi hodnota ménice X
81 Poskozené CSIV
82 Ch. par. CSIV
85 Chyba sbérnice Profibus/Profisafe
90 Vypadek inkrementalniho cidla X) (X) Par. 17-61 Sledovani
signalu cidla
91 Chybné nastaveni analogového vstupu 54 X 5202
100-199 Viz Navod k pouzivani dopliiku MCO 305
243 Brzda, IGBT X X
244 Teplota chladice X X X
245 Cidlo chladice X X
246 Napéjeni vykonové karty X X
247 Poplach: Teplota vykonové karty X X
248 Nedov. kon. PS X X
250 Novy nahr. dil X Par. 14-23 Nastaveni ty-
pového kodu
251 Novy typ. kéd X X

Tabulka 6.2: Seznam kodd poplach@/vystrah

(X) Zavisi na parametru

1) Nelze automaticky resetovat pomoci par. 14-20 Zpisob resetu

Vypnuti je akce provedena pfi poplachu. Vypnuti ponecha motor volné dobéhnout a Ize ho resetovat stisknutim tlaitka resetu nebo pomoci digitalniho
vstupu (skupina par.5-1* [1]). PGvodni udalost, ktera zpdsobila poplach, nemiize méni¢ kmito¢tu poskodit ani zplisobit nebezpecny stav. Zablokovani je

akce provedena pfi poplachu, ktery méize poskodit méni¢ nebo pfipojené asti. Zablokovani Ize resetovat pouze vypnutim a zapnutim ménice.

Indikace LED
Vystraha Zlutd
Poplach blika ervena
Zablokovano Zlutd a Cervena
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Poplachové slovo Rozsifené stavové slovo
Bit Hexadeci- Dekadicky Poplachové slovo Poplachové slo- Vystrazné slovo Vystrazné RozSifené
malné vo 2 slovo 2 stavové slovo
0 00000001 1 Kontrola brzdy Servisni vypnuti,  Kontrola brzdy (V28) Rozbéh/dobéh
(P28) Cteni/zapis
1 00000002 2 Teplota vykonové  Servisni vypnuti,  Teplota vykonové karty AMA spusténo
karty (P69) (vyhrazeno) (vV69)
2 00000004 4 Zemni spojeni Servisni vypnuti,  Zemni spojeni (V14) Start po/proti sméru
(P14) typovy kdd/na- hod. ruc.
hradni dil
3 00000008 8 Teplota Fidici karty Servisni vypnuti,  Teplota fidici karty (V65) Korekce kmitoctu do-
(P65) | (vyhrazeno) ) 1G
4 00000010 16 Prodleva RS (P17)  Servisni vypnuti,  Prodleva RS (V17) Korekce kmitoCtu na-
(vyhrazeno) horu
5 00000020 32 Nadproud (P13) Nadproud (V13) Vysoka zpétna vazba
6 00000040 64 Mezni hodnota mo- Mezni hodnota momentu Nizka zpétna vazba
mentu (P12) (V12)
7 00000080 128 Poplach term. (P11) Poplach term. (V11) Velky vystupni proud
8 00000100 256 Prekroceni teploty Prekroceni teploty ETR Maly vystupni proud
ETR motoru (P10) motoru (V10)
9 00000200 512 Pretizeni stf. (A9) Pretizeni stfidace (V9) Vys. otacky
10 00000400 1024 Podp. meziobv. Podp. meziobv. (V8) Nizky vystupni kmito-
(P8) Cet
11 00000800 2048 Prepéti v mez. (P7) Prepéti v mez. (V7) Kontrola brzdy probé-
hla v pofadku
12 00001000 4096 Zkrat (P16) Nizké DC napéti (V6) Max. brzdéni
13 00002000 8192 Nabijeci proud Vysoké DC nap. (V5) Brzdéni
(P33)
14 00004000 16384 Vypadek s. faze Vypadek s. faze (V4) Mimo rozsah otacek
(P4)
15 00008000 32768 AMA neprobéhlo v Bez motoru (V3) Rizeni prepéti je aktiv-
poradku ni
16 00010000 65536 Chyba pracovni nu- Chyba pracovni nuly (V2) Stfidava brzda
ly (P2)
17 00020000 131072 Vnitfni zavada Chyba KTY Pod 10 V (V1) Vystraha Zablokovani hesla
(P38) KTY
18 00040000 262144 Pretizeni brzdy Chyba ventildtoru Pretizeni brzdy (V26) Vystraha Ochrana heslem
(P26) ventilatoru
19 00080000 524288 Vypadek faze U Chyba ECB Brzdny rezistor (V25) Vystraha
(P30) ECB
20 00100000 1048576 Vypadek faze V Brzda, IGBT (V27)
(P31)
21 00200000 2097152 Vypadek faze W Mezni hodnota otacek
(P32) (V49)
22 00400000 4194304 Porucha sbérnice Porucha sbérnice Field- Nepouzito
Fieldbus(P34) bus (V34)
23 00800000 8388608  N.nap. (24 V) (P47) N. nap. (24 V) (V47) Nepouzito
24 01000000 16777216 Porucha napaj. Porucha napdj. (V36) NepouZito
(P36)
25 02000000 33554432 N. nap. (1,8 V) Proudové omezeni (V59) Nepouzito
(P48)
26 04000000 67108864  Brzdny rezistor Nizka teplota (V66) Nepouzito
(P25)
27 08000000 134217728  Brzda, IGBT (P27) Mez napéti (V64) Nepouzito
28 10000000 268435456  Zména dopliiku Vypadek inkrementalniho NepouZito
(P67) Cidla (V90)
29 20000000 536870912  Ménic byl inicializo- Mez vystupniho kmitoctu Nepouzito
van(P80) (W62)
30 40000000 1073741824  Bezpecné zastaveni PTC 1 Bezpecné  Bezpelné zastaveni (V68) PTC 1 Bez- NepouZito
(P68) zastaveni (P71) pecné za-
staveni
(V71)
31 80000000 2147483648 Mech. brzda, n. Nebezpecna chyba Rozsitené stavové slovo Nepouzito
(P63) (P72)

Tabulka 6.3: Popis poplachového slova, vystrazného slova a rozsifeného stavového slova

Poplachova slova, vystrazna slova a rozsitena stavova slova mohou byt pro diagnostiku odectena prostrednictvim sériové sbérnice nebo volitelného
dopliiku Fieldbus. Viz také par. 16-94 Rozsit. stavové slovo.

VYSTRAHA 1, Napéti nizsi nez 10 V: VYSTRAHA/POPLACH 2, Chyba pracovni nuly:

10V napéti ze svorky 50 na Fidici karté je nizsi nez 10 V. Signal na svorce 53 nebo 54 je nizsi nez 50 % hodnoty nastavené v pa-

Snizte zatizeni svorky 50, protoZe zdroj napéti 10 V je pretizen. Max. 15 rametrech par. 6-10 Svorka 53, nizké napéti, par. 6-12 Svorka 53, maly

mA nebo min. 590 Q. proud, par. 6-20 Svorka 54, nizké napéetinebo par. 6-22 Svorka 54, maly
proud.

VYSTRAHA/POPLACH 3, Bez motoru:
K vystupu ménice kmitoctu nebyl pfipojen Zadny motor.
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VYSTRAHA/POPLACH 4, Ztrata faze sit&:

Na strané napajeni chybi faze, nebo je nesymetrie napajeciho napéti prilis
vysoka.

Toto hlaSeni se zobrazi také v ptipadé poruchy vstupniho usmérfiovace v
ménici kmitoCtu.

Zkontrolujte napajeci napéti a napajeci proudy ménice kmitoctu.
VYSTRAHA 5, Vysoké napéti stejnosmérného meziobvodu:
Napéti meziobvodu (DC) je vySsi nez mezni hodnota prepéti Fidiciho sy-
stému. Ménic kmitoctu je presto aktivni.

VYSTRAHA 6, Nizké napéti stejnosmérného meziobvodu
Napéti meziobvodu (DC) je nizsi nez mezni hodnota podpéti Fidiciho sy-
stému. Ménic¢ kmitoctu je presto aktivni.

VYSTRAHA/POPLACH 7, Prepéti v meziobvodu:
Pokud napéti v meziobvodu prekro¢i mezni hodnotu, méni¢ kmitoctu po
urcité dobé vypne.

Napravy:
Pfipojte brzdny rezistor

Prodluzte dobu rozbéhu nebo dobéhu
Aktivujte funkce v par. 2-10 Funkce brzdy

Zvyseni par. 14-26 ZpoZdéni vypnuti pfi poruse stridace

Limity poplachu/vystrahy:

3x200-240V 3 x380-500V 3 x 525-600 V
[VDC] [VDC] [VDC]

Podpéti 185 373 532
Vystraha - nizké 205 410 585
napéti
Vystraha - vyso- 390/405 810/840 943/965
ké napéti (bez
brzdy - s brzdou)
Prepéti 410 855 975

Uvedené hodnoty napéti plati pro meziobvod ménice kmitoctu s to-
leranci + 5 %. Odpovidajici napajeci napéti ziskate, vydélite-li napéti
meziobvodu 1,35.

VYSTRAHA/POPLACH 8, Podpéti v meziobvodu:

Jestlize napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod dolni mezni hod-
notu napéti (viz tabulku vyse), probéhne kontrola pfipojeni zalozniho
napajeni 24 V.

Neni-li zaloZni napajeni 24 V pripojeno, méni¢ kmitoctu vypne po urcité
dobé, ktera zavisi na jednotce.

Navod ke kontrole, zda napdjeci napéti odpovida ménici kmitoctu, nale-
znete v Casti Obecné technické udaje.

VYSTRAHA/POPLACH 9, Invertor pFetiZen:

Méni¢ kmitoCtu je pred vypnutim z divodu pretizeni (pfilis vysoky proud
po prilis dlouhou dobu). Pocitadlo pro elektronickou tepelnou ochranu in-
vertoru vyda vystrahu pfi 98 % a vypne pti 100 %, pricemz vyda poplach.
Ménic kmitoctu nelze vynulovat, dokud je pocitadlo pod hodnotou 90 %.
Chybu zplsobi, kdyz je méni¢ kmitoctu pfilis dlouho pretizen o vice nez
100 %.

VYSTRAHA/POPLACH 10, Pfehfati ETR motoru:

Podle elektronické tepelné ochrany (ETR) je motor pfili horky. Mizete
zvolit, jestli ma méni¢ kmitoctu vydat vystrahu nebo poplach, kdyz poci-
tadlo v par. 1-90 7epeind ochrana motoru dosahne hodnoty 100 %.
Chybu zplisobi, kdyz je motor pfili$ dlouho pretizen o vice nez 100 %.
Zkontrolujte, zda je motor par. 1-24 Proud motoru spravné nastaven.

Daofitt

VYSTRAHA/POPLACH 11, P¥ehfati termistoru motoru:

Termistor nebo pFipojeni termistoru bylo odpojeno. Mlzete zvolit, jestli
ma méni¢ kmitoCtu vydat vystrahu nebo poplach, kdyZ pocitadlo v
par. 1-90 Tepelnd ochrana motoru dosahne hodnoty 100 %. Zkontrolujte,
zda je termistor spravné pfipojen mezi svorku 53 nebo 54 (analogovy
napét'ovy vstup) a svorku 50 (napajeni + 10 V), nebo mezi svorku 18
nebo 19 (digitalni vstup pouze PNP) a svorku 50. Pokud je pouZito Cidlo
KTY, zkontrolujte spravné zapojeni mezi svorkami 54 a 55 .

VYSTRAHA/POPLACH 12, Momentové omezeni:

Moment je vétsi nez hodnota nastavend v par. 4-16 Mez momentu pro
motoricky reZim (pro motoricky rezim), nebo je moment vétsi nez hod-
nota nastavena v par. 4-17 Mez momentu pro generatoricky rezim (pro
generatoricky rezim).

VYSTRAHA/POPLACH 13, Nadproud:

Mez proudové Spicky stfidace (asi 200 % jmenovitého proudu) byla
prekroCena. Vystraha potrva pfiblizné 8-12 sekund. Poté se méni¢ kmi-
toctu vypne a ohlasi poplach. Vypnéte ménic¢ kmitoctu a zkontrolujte, zda
je mozné otacet hfideli motoru a zda velikost motoru odpovida ménici
kmitoCtu.

Pokud je vybrano rozsitené fizeni mechanické brzdy, vypnuti Ize resetovat
externé.

POPLACH 14, Zemni spojeni:

Mezi vystupnimi fazemi a zemi dochazi ke svodu, bud’ v kabelu mezi mé-
ni¢em kmitoctu a motorem, nebo v motoru samotném.

Vypnéte méni¢ kmitoctu a odstrarite poruchu uzemnéni.

POPLACH 15, Nekompletni hardware:
Osazeny doplnék neni ovladan instalovanou fidici deskou (hardwarové
nebo softwarové).

POPLACH 16, Zkrat
Zkrat v motoru nebo mezi svorkami motoru.
Vypnéte méni¢ kmitoctu a odstrarite zkrat.

VYSTRAHA/POPLACH 17, €asovy limit Fidiciho slova:

Vypadek komunikace s ménicem kmitoCtu.

Vystraha bude aktivni pouze tehdy, pokud par. 8-04 Funkce casoveé pro-
dlevy Fidiciho slova NENI nastaven na hodnotu VYPNUTO.

Pokud je par. 8-04 Funkce casové prodlevy fidiciho slova nastaven na
Stop a vypnuti; zobrazi se vystraha a ménic¢ kmito¢tu dobéhne na nulové
otacky, pficemz vyda poplach.

Par. 8-03 Casovd prodleva fidiciho slova je pripadné mozné zvysit.

VYSTRAHA 23, Chyba interniho ventilatoru:

Funkce vystrahy ventilatoru je dalsi funkci ochrany, ktera kontroluje, zda
ventildtor béZi nebo je namontovan. Vystrahu ventilatoru Ize vypnout v
par. 14-53 Sledovani ventildtoru (nastavte na [0] Vypnuto).

VYSTRAHA 24, Chyba externiho ventilatoru:

Funkce vystrahy ventilatoru je dalsi funkci ochrany, kterd kontroluje, zda
ventildtor bézi nebo je namontovan. Vystrahu ventilatoru Ize vypnout v
par. 14-53 Sledovani ventildtoru (nastavte na [0] Vypnuto).

VYSTRAHA 25, Zkrat brzdného rezistoru:
Brzdny rezistor je béhem provozu sledovan. Pokud dojde k jeho zkrato-
vani, je funkce brzdéni vypnuta a je vydana vystraha. Méni¢ kmitoctu
stale pracuje, ale bez funkce brzdéni. Vypnéte méni¢ kmitoctu a vymeérite
brzdny rezistor (viz par. 2-15 Kontrola brzay).
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POPLACH/VYSTRAHA 26, Mezni hodnota vykonu brzdného rezi-
storu:

Vykon dodavany do brzdného rezistoru se pocita jako procento, jako
stfedni hodnota za poslednich 120 sekund, a to na zakladé odporu
brzdného rezistoru (par. 2-11 Brzdny rezistor (ohm)) a napéti meziobvo-
du. Vystraha je aktivni, kdyZ je ztratovy vykon brzdného rezistoru vyssi
nez 90 %. Pokud byla v par. 2-13 Sledovani vykonu brzdy nastavena
hodnota Wypnuti [2], méni¢ kmitoCtu vypne a ohlasi poplach, kdyzZ je
ztratovy vykon brzdy vyssi neZ 100 %.

POPLACH/VYSTRAHA 27, Chyba brzdného st¥idade:

Brzdny tranzistor je za provozu sledovan, a pokud dojde k jeho zkrato-
vani, je funkce brzdéni vypnuta a je vydana vystraha. Méni¢ kmitoctu
presto dokaze pracovat, protoZe je vSak brzdny tranzistor zkratovan, bu-
de znacna Cast vykonu prenasena na brzdny rezistor, i kdyz neni aktivni.
Vypnéte ménic¢ kmitoCtu a odstrarite brzdny rezistor.

Tento poplach nebo vystraha se mlze objevit také pfi prehfati brzdného
rezistoru. Jako brzdny rezistor jsou k dispozici svorky 104 az 106. Infor-
mace o spinacich Klixon naleznete v ¢asti Teplotni spinac brzdného rezi-
storu.

I PFi zkratu brzdného tranzistoru hrozi nebezpedi, Ze do
. brzdného rezistoru bude prenasen znacny vykon.

POPLACH/VYSTRAHA 28, Kontrola brzdy skondila chybou:
Chyba brzdného rezistoru: Brzdny rezistor neni pfipojen/nepracuje.
POPLACH 29, Piehiati ménice:

Pokud je kryti IP 20 nebo IP 21/typ 1, vypinaci teplota chladice je 95 °C
+5 °C. Chybu teploty nelze vynulovat, dokud teplota chladie neklesne
pod 70 °C +5 °C.

Chybu miiZe zpisobit:
- Pilis vysoka okolni teplota

- PFili§ dlouhy motorovy kabel

POPLACH 30, Chybéjici faze motoru U:
Vypadek motorové faze U mezi méni¢em kmitoctu a motorem.
Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte motorovou fazi U.

POPLACH 31, Chybéjici faze motoru V:
Vypadek motorové faze V mezi méni¢em kmito¢tu a motorem.
Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte motorovou fazi V.

POPLACH 32, Chybéjici faze motoru W:
Vypadek motorové faze W mezi méni¢em kmitoctu a motorem.
Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte motorovou fazi W.

POPLACH 33, Nabijeci proud:
Béhem kratké doby doslo k pfilis mnoha zapnutim. Povoleny pocet za-
pnuti béhem jedné minuty naleznete v kapitole Obecné technické udaje.

WSTRAHA/ POPLACH 34, Chyba komunikace se sbérnice Field-
bus:

Sbérnice Fieldbus na volitelné komunikacni karté nefunguje. Zkontrolujte
parametry pfifazené k modulu a zkontrolujte, zda je modul spravné za-
sunut ve slotu A ménice. Zkontrolujte zapojeni pro sbérnici Fieldbus.

Daofitt

VYSTRAHA/POPLACH 36, Porucha napéajeni:

Tato vystraha nebo poplach se aktivuje pouze tehdy, pokud dojde ke
ztraté napajeciho napéti ménice kmitoCtu a par. 14-10 Porucha napdj.
NENI nastaven na hodnotu VYPNUTO. Mozna néprava: Zkontrolujte po-
jistky pfipojené k ménici kmitoctu.

POPLACH 37, Nesymetrie fazi:

Doslo k nesymetrii proudu mezi napajecimi jednotkami.

POPLACH 38, Vnitini zavada:
U tohoto poplachu bude zfejmé nutné obratit se naDanfoss dodavatele.
Nékteré typické poplachové zpravy:

o

Sériovy port nelze inicializovat. Zavazna chyba hardwa-
ru.
256 Udaje v paméti EEPROM vykonové &asti jsou poskozené
nebo pilis staré
512 Udaje v paméti EEPROM ovladaciho panelu jsou posko-
zené nebo prilis staré
513 Vyprsel casovy limit komunikace pfi ¢teni dat z paméti
EEPROM
514 Vyprsel ¢asovy limit komunikace pfi ¢teni dat z paméti
EEPROM
515 Rizeni orientované na aplikaci nemtize rozpoznat data v
paméti EEPROM
516 Nelze zapisovat do paméti EEPROM, protoze je spustén
prikaz zapisu
517 Prikaz zapisu je v Casovém limitu
518 Chyba v paméti EEPROM
519 Chybi nebo nejsou platna data ¢arového kodu v paméti
EEPROM 1024 — 1279. CAN telegram nelze odeslat.
(1027 oznacuje moznou chybu hardwaru)
1281 Casovy limit flash paméti digitalniho signalového proce-
soru
1282 Neshoda verze mikro softwaru vykonové Casti
1283 Neshoda verze dat v paméti EEPROM vykonové Casti
1284 Nelze precist verzi softwaru digitalniho signalového pro-
cesoru
1299 SW verze doplriku ve slotu A je prilis stard
1300 SW verze doplriku ve slotu B je prilis stara
1311 SW verze doplriku ve slotu CO je pfilis stara
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1312 SW verze dopliiku ve slotu C1 je prilis stara

1315 SW verze doplriku ve slotu A neni podporovana (neni
povolena)

1316 SW verze dopliiku ve slotu B neni podporovana (neni
povolena)

1317 SW verze doplriku ve slotu CO neni podporovana (neni
povolena)

1318 SW verze doplriku ve slotu C1 neni podporovana (neni
povolena)

1536 Byla zaregistrovana vyjimka v fizeni orientovaném na
aplikaci. Informace o ladéni byly zapsany do LCP.

1792 Je aktivni modul hlidace procesoru DSP. Ladéni dat vy-
konové Casti. Data Fizeni orientovaného na motor nebyla
prenesena spravneé.

2049 Data vykonové Casti byla restartovana

2315 Chybi verze SW od napajeci jednotky.

2816 Preteceni zasobniku v modulu ovladaciho panelu

2817 Pomalé ulohy planovace

2818 Rychlé ulohy

2819 Vlakno parametru

2820 Preteceni zasobniku LCP

2821 Preteceni sériového portu

2822 Preteceni portu USB

3072- Hodnota parametru leZi mimo meze. Provedte iniciali-

5122 zaci. Cislo parametru, ktery vyvolal poplach: Odectéte
kéd z 3072. PF.: Kod chyby 3238: 3238-3072 = 166 je
mimo limit

5123 Doplnék ve slotu A: Nekompatibilita hardwaru s hard-
warem ovladaciho panelu

5124 Doplnék ve slotu B: Nekompatibilita hardwaru s hard-
warem ovladaciho panelu

5125 Doplnék ve slotu CO: Nekompatibilita hardwaru s hard-
warem ovladaciho panelu

5126 DoplInék ve slotu C1: Nekompatibilita hardwaru s hard-
warem ovladaciho panelu

5376- Malo paméti

6231

VYSTRAHA 40, Petizeni digitalni vystupni svorky 27
Zkontrolujte zatéZ pripojenou ke svorce 27 nebo odstrarite zkratové spo-
jeni. Zkontrolujte par. 5-00 ReZim digitainich V/V a par. 5-01 Svorka 27,
Rezim.

VYSTRAHA 41, PietiZeni digitalni vystupni svorky 29:
Zkontrolujte zatéZ pripojenou ke svorce 29 nebo odstrarite zkratové spo-
jeni. Zkontrolujte par. 5-00 ReZim digitainich V/V a par. 5-02 Svorka 29,
RezZim.

VYSTRAHA 42, P¥etizeni digitalniho vystupu na svorce X30/6:
Zkontrolujte zatéz pfipojenou ke svorce X30/6 nebo odstrarite zkratové
spojeni. Zkontrolujte par. 5-32 Svorka X30/6, digitalni vystup.
VYSTRAHA 42, Pretizeni digitalniho vystupu na svorce X30/7:
Zkontrolujte zatéz pripojenou ke svorce X30/7 nebo odstrarite zkratové
spojeni. Zkontrolujte par. 5-33 Svorka X30/7, digitalni vystup.
VYSTRAHA 47, Nizké napéti 24V zdroje:

MdZe byt pfetizen externi 24V zalozni zdroj stejn. napéti. Jinak se obratte
na svého dodavatele zafizeni Danfoss.

VYSTRAHA 48, Nizké napéti 1,8V zdroje:

Obrat'te se na dodavatele zafizeni Danfoss.

VYSTRAHA 49, Omezeni otacek:

Otacky nespadaji do rozsahu zadaného v par. 4-11 Minimain/ otacky mo-
toru [ot./min.] a par. 4-13 Maximalni otacky motoru [ot./min.].
POPLACH 50, AMA - kalibrace se nepodafila:

Obrat'te se na dodavatele zafizeni Danfoss.

POPLACH 51, AMA - kontrola jmenovitého napéti a proudu:

ZFejmé je chybné nastaveni napéti motoru, proudu motoru nebo vykonu
motoru. Zkontrolujte, zda je spravné nastaveno .

Daofitt

POPLACH 52, AMA - maly jmenovity proud:
Proud motoru je prilis maly. Zkontrolujte nastaveni.

POPLACH 53, AMA - prili$ velky motor:
Motor je prilis velky, aby bylo mozné provést AMA.

POPLACH 54, AMA - pFiliS maly motor:
Motor je pfilis maly, aby bylo mozné provést AMA.

POPLACH 55, AMA - parametr mimo rozsah:
Hodnoty parametru motoru nalezené pro motor jsou mimo pfipustny roz-
sah.

POPLACH 56, AMA - pieruseno uzivatelem:
AMA bylo pferuseno uZivatelem.

POPLACH 57, AMA - casovy limit:

Zkuste spustit AMA nékolikrat znovu, dokud se AMA neprovede. Pama-
tujte prosim, ze opakované spusténi mize zahfat motor na takovou
Uroven, Ze se zvysi odpory Rs a Rr. Zahtati motoru vSak neni ve vétsiné
pripadd kritické.

POPLACH 58, AMA - vnitini zavada:

Obratte se na dodavatele zafizeni Danfoss.

VYSTRAHA 59, Proudové omezeni:
Proud je vy$si neZ hodnota nastavena v par. 4-18 Proudové om..

POPLACH/VYSTRAHA 61, Chyba sledovani:

odchylka mezi otackami vypoCitanymi a naméfenymi v zafizeni zpétné
vazby. Nastaveni funkce Vystraha/Poplach/Vypnuto se provadi v
par. 4-30 Funkce pri ztraté zpétné vazby motoru. Pripustna chyba se na-
stavuje v par. 4-31 Chyba otdckové zpétné vazby motoru a povoleny
¢asovy interval vyskytu chyby se nastavuje v par. 4-32 Cas. /imit ztraty
zZp. v. motoru. Béhem procedury uvedeni do provozu midze byt funkce
aktivni.

VYSTRAHA 62, Maximalni hodnota vystupniho kmito&tu:
Vystupni kmitoCet je vy$Si neZ hodnota nastavena v par. 4-19 Max. vy-
stupni’ kmitocet. Vyda vystrahu v rezimu VWC+ a poplach (vypnuti) v
rezimu vektorového fizeni.

POPLACH 63, Nizka hodnota pro mechanickou brzdu:
Skutecna hodnota proudu motoru nepresahla v ¢asovém intervalu ,,Zpoz-
déni startu® proud ,uvolnéni brzdy".

VYSTRAHA 64, Omezeni napéti:
Kombinace zatizeni a otacek vyzaduje vySsi napéti motoru, nezZ je sku-
te¢né napéti stejnosmérného meziobvodu.

VYSTRAHA/POPLACH/VYPNUTI 65, Prehfati Fidici karty:
Vypinaci teplota fidici karty je 80° C.

VYSTRAHA 66, Nizka teplota chladie:

Byla naméfena teplota chladie 0 °C. Mize to znamenat, Ze je vadné
teplotni Cidlo, a otacky ventildtoru byly proto zvySeny na maximum pro
pripad, Ze by vykonova Cast nebo Fidici karta byly pfilis horké.

POPLACH 67, Konfigurace volitelného dopliiku se zménila:
0d posledniho vypnuti bylo pfidano nebo odebrano jeden nebo vice vo-
litelnych doplrikd.

POPLACH 68, Bezpecné zastaveni:

Bylo aktivovano bezpectné zastaveni. Chcete-li obnovit normalni provoz,
prived’te na T-37 napéti 24 V DC. Stisknéte tlaCitko [Reset] na panelu
LCP.

VYSTRAHA 68, Bezpeéné zastaveni:
Bylo aktivovano bezpecné zastaveni. Normalini provoz bude obnoven po
vypnuti bezpecného zastaveni. Pozor: Automaticky restart!
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POPLACH 70, Neplatna konfigurace ménice:
Aktualni kombinace Fidici desky a vykonové desky neni platna.

POPLACH 71, PTC 1 - Bezpecné zastaveni:

Bezpecné zastaveni bylo aktivovano z karty MCB 112 s PTC termistorem
(prilis teply motor). Normalni provoz Ize obnovit, kdyZ dopinék MCB 112
opét privede na svorku 37 napéti z meziobvodu 24 V (kdyz teplota motoru
dosahne prijatelné urovné) a kdyz dojde k deaktivaci digitalniho vstupu z
dopliiku MCB 112. Poté musi byt odeslan signal resetu (prostrednictvim
sbérnice, digitalniho vstupu/vystupu nebo stisknutim tlacitka [RESET]).

VYSTRAHA 71, PTC 1 - Bezpe¢né zastaveni:

Bezpecné zastaveni bylo aktivovano z karty MCB 112 s PTC termistorem
(prilis teply motor). Normalni provoz Ize obnovit, kdyZ doplnék MCB 112
opét privede na svorku 37 napéti z meziobvodu 24 V (kdyz teplota motoru
dosahne pfijatelné Urovné) a kdyZ dojde k deaktivaci digitalniho vstupu z
dopliiku MCB 112. Pozor: Automaticky restart.

POPLACH 72, Nebezpecna chyba:

Bezpecné zastaveni se zablokovanim. Poplach Nebezpe¢na chyba se pou-
ziva, kdyz se objevi neocekavana kombinace pfikazd bezpecného zasta-
veni. Tento pfipad nastane, kdyz karta MCB 112 VLT s PTC termistorem
zapne X44/ 10, ale nedojde k bezpe¢nému zastaveni. Navic, pokud je
karta MCB 112 jediné zafizeni, které pouziva bezpecné zastaveni (zadano
prostfednictvim hodnoty [4] nebo [5] v par. 5-19), je aktivace bezpec-
ného zastaveni bez aktivace X44/ 10 neoCekavanou kombinaci. V nasle-
dujici tabulce je uveden souhrn neoCekavanych kombinaci, které vedou
k ohlaseni Poplachu 72. Pokud je X44/ 10 aktivovana pfi zvoleni hodnoty
2 nebo 3, signal je ignorovan! Karta MCB 112 ale stale bude schopna
aktivovat bezpecné zastaveni.

Funkce ¢ X44/ 10 (DV) Bezpecné zastave-
ni 737

PTC 1 Vystra- [4] + -
ha

- +
PTC 1 Poplach [5] + =

- +
PTC1aPrelé [6] + -
PTC1aVrelé [7] + -
PTC1aP/Vre- [8] + -
1é
PTC1aV/Pre- [9] + -
1é

+: aktivovano

-1 Neaktivovéno

POPLACH 78, Chyba sledovani:
Obrat'te se na spole¢nost Danfoss

POPLACH 80, Ménic byl inicializovan na vychozi hodnotu:
Po ru¢nim vynulovani (tfemi tlacitky) bylo inicializovano vychozi nastaveni
parametrd.

POPLACH 90, Ztrata inkrementalniho cidla:
Zkontrolujte zapojeni inkrementalniho Cidla a pfipadné vymérite doplnék
MCB 102nebo MCB 103.

POPLACH 91, Chybné nastaveni analogového vstupu 54:
Prepina¢ S202 byl nastaven do polohy OFF (napétiovy vstup) a cidlo KTY
je pfipojeno k analogovému vstupu na svorce 54.

Daofitt

POPLACH 250, Novy nahradni dil:

Doslo k vyméné napajeni nebo spinaného zdroje napajeni. V paméti
EEPROM je tfeba obnovit typovy kod ménice kmitoctu. Zvolte podle Stitku
na jednotce spravny typovy kod v par. 14-23 Nastaveni typového kddu.
Nezapomeifite dokoncit uloZeni zvolenim pfikazu ,Save to EEPROM”.

POPLACH 251, Novy typovy kod:
Méni¢ kmitoCtu ma novy typovy kéd.
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Rejstrik

A

Ama 38
Analogové Vstupy 92
Analogovy Vystup 93
Automatické PFizplisobeni K Motoru (ama) 38, 48
Bezpecné Zastaveni 9
Bezpecnostni Opatreni 7
Brake Release Time 2-25 57
Brzdny Rezistor (ohm) 2-11 54
Brzdy 101
Chlazeni 19, 51
¢

Cidlo Kty 101
Dc Backup 3
Délky A Priifezy Kabelll 94
Délky A Préifezy Kabell -pokracovani 94
Digitalni Vstupy: 91
Digitalni Vystup 92
Elektricka Instalace 32,35
Elektrické Svorky 35
Elektronicka Tepelnd Ochrana 53
Etr 101
Funkce Brzdy 2-10 54
Funkce Relé 5-40 67
Gain Boost Factor 2-28 57
Graficky Displej 43
Hlavni Reaktance 48
Instalaci Vedle Sebe 19
Ip21 / Typ 1 3
Jazyk 0-01 45
Jazykového Balicku 1 45
Jazykového Balicku 2 45
Jazykového Balicku 3 45
Jazykového Balicku 4 45
Jednotka Otécek Motoru 0-02 50
Jmenovité Otacky Motoru 1-25 46
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K
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Kmitocet Motoru 1-23 46
Komunikacni Karté 102
[Konst. Ot. Hz] 3-11 58
Kontrola Brzdy 2-15 55
Kontrolni Body 16
Kopirovani Pfes Lcp 0-50 50
Korekce Kmit. Nahoru 63
L

Led Diody 43
M

Max. Zadana Hodnota 3-03 48
Mct 10 3
Mechanické Montéz 19
Mechanické Rozméry 17
Meziobvodu 101
Mezni Brzdny Vykon (kw) 2-12 54
MinimaIni Zédana Hodnota 3-02 48
Momentova Charakteristika 1-03 50, 91
Montaz Do Panelu 20
N

Napéti Motoru 1-22 46
Nesoulad S Ul 28
Numericky Displej 43
(0]

Ochrana 28
Ochrana A Funkce 95
Ochrana Motoru 95
Ochrané Motoru 51
Oddélovaci Desticku 25
Odstranéni Vyhazovac@ Pro Dalsi Kabely 21
Okoli 94
Oprav 9
[Otacky Aktivace Brzdy Hz] 2-22 56
[Otacky Aktivace Brzdy Ot./min.] 2-21 56
Ovladaciho Panelu Lcp 43
P

Paralelni Zapojeni Motor{ 40
Pevnd Zad. Hodnota 3-10 58
Pojistky 28
Pokyny K Likvidaci 5
Poplachové Zpravy 97
Prepinace S201, S202 A S801 37
PFipojeni K Siti 22
PFipojeni Motoru 25
Pfistup K Ridicim Svorkam 31
Proud Motoru 1-24 46
Proud Uvolnéni Brzdy 2-20 56
Proudovy Chranic¢ 9
Provozni Rezim 14-22 68
Pulzni Start/stop 33
Pulzni Vstupy A Vstupy Od Inkrementélniho Cidla 92
R

Rampa 1, Doba Dobéhu 3-42 49
Rampa 1, Doba Rozbéhu 3-41 48
Reléové Vystupy 64
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Reléové Vystupy 93
ReZim Digitalnich V/v 5-00 60
ReZim Ochrany 8
Rezim Pretizeni 1-04 51
Rfi Filtr 14-50 69
R

Ridici Charakteristiky 94
Ridici Kabely 35, 36
Ridici Karta, Sériova Komunikace Prostfednictvim Usb 93
Ridici Karta, Sériova Komunikace Rs-485 93
Ridici Karta, Vystup +10 V Dc 93
Ridici Karta, Vystup 24 V Dc 93
Ridici Svorky 32
Rizeni Mechanické Brzdy 40
R

Rozptylové Reaktance Statoru 48
S

Sbérnice Devicenet 3
Sbérnice Profibus 3
Sériova Komunikace 93
Shoda S Predpisy 4
Sinusovy Filtr 28
Sitové Napdjeni (11, L2, L3) 91
Sledovani Vykonu Brzdy 2-13 54
Softwarova Verze 15-43 69
Start/stop 33
Stavové Zpravy 43
Stejnosmérného Meziobvodu 101
Stinéné/pancérované 36
Stop Delay 2-24 57
Svodovy Proud 9
Svorka 27, Rezim 5-01 60
Svorka 29, Rezim 5-02 60
Symboly 4
T

Tepelna Ochrana Motoru 40, 51
Termistor 51
Torqgue Ramp Time 2-27 57
Torgue Ref 2-26 57
Typového Stitku Motoru 38
Typovém Stitku 38
Typovy Stitek Motoru 38

’

V)

Uroveri Napéti 91
Urovnich Vykonu Na HFideli. 3
\"/

VSeobecné Upozornéni 9
Vychozi Nastaveni 70
[Vykon Motoru Kw] 1-20 46
Vykon Ridici Karty 94
Vystrazné 97
Vystupni Vykon (u, V, W) 91
Vystupni Vykon Motoru 91
y

Z4dana Hodnota Napéti Zadavana Pomoci Potenciometru 34
Z4dana Hodnota Potenciometru 34
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Rejstiik

Y4

Zdroj Termistoru 1-93 53
Zdroj Zadané Hodnoty 1 3-15 59
Zdroj Zadané Hodnoty 2 3-16 59
Zdroj Zadané Hodnoty 3 3-17 60
Zkratky 5
Zpozdéni Aktivace Brzdy 2-23 57
Zrychleni/zpomaleni 34
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