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1 Lesen des Produkthandbuchs

VLT AutomationDrive
Produkthandbuch
Software-Version: 6.0x

Dieses Produkthandbuch gilt fiir sémtliche VLT AutomationDrive-Frequenzumrichter mit Software-Version 6.0x.
Software-Versionsnummer siehe Par. 15-43 Softwareversion.

1.1.1 Lesen des Produkthandbuchs

VLT AutomationDrive dient zur Regelung der Drehzahl bzw. des Drehmoments an der Welle von elektrischen Motoren. Lesen Sie dieses Handbuch
sorgféltig durch. Eine unsachgemaBe Verwendung des Frequenzumrichters kann zu Fehlfunktionen des Umrichters und der angeschlossenen Gerate, zu
einer Verkiirzung der Lebensdauer oder zu anderen Problemen fiihren.

Mithilfe dieses Produkthandbuchs kénnen Sie den VLT AutomationDrive installieren und programmieren und gegebenenfalls Fehler beheben.

Der VLT AutomationDrive ist in zwei Wellenleistungsniveaus lieferbar. Der FC 301 reicht von skalar (U/f) bis VWC+ und kann nur fiir Asynchronmotoren
eingesetzt werden. Der FC 302 ist ein Hochleistungs-Frequenzumrichter fiir Asynchron- und permanenterregte Motoren, der verschiedene Motorsteuer-
verfahren wie Skalar (U/f), VVC+ und Flux-Vektor unterstiitzt.

Dieses Produkthandbuch gilt fir FC 301 und FC 302. Wenn Informationen fiir beide Typen gelten, verwenden wir die Bezeichnung VLT
AutomationDrive. Andernfalls wird speziell auf FC 301 bzw. FC 302 verwiesen.

Kapitel 1, Lesen des Produkthandbuchs, gibt eine Einfiihrung zum Handbuch und informiert tiber Zulassungen, Symbole und Abkiirzungen, die in
diesem Handbuch verwendet werden.

Kapitel 2, Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnungen, enthélt Anweisungen zur korrekten Handhabung des FC 300.

Kapitel 3, Installieren, fiihrt Sie durch das mechanische und elektrische Installationsverfahren.

Kapitel 4, Programmieren, erklart die Bedienung und das Programmieren des FC 300 {iber die LCP.

Kapitel 5, Allgemeine technische Daten, enthalt die technischen Daten zum FC 300.

Kapitel 6, Fehlersuche, hilft Ihnen, die Ursachen von Problemen, die beim Arbeiten mit dem FC 300 vorkommen kénnen, ausfindig zu machen und zu
beheben.

Weitere Literatur fiir FC 300
- Das VLT AutomationDrive Produkthandbuch liefert die erforderlichen Informationen fiir die Inbetriebnahme und den Betrieb des Antriebs.

- Das Projektierungshandbuch zum VLT AutomationDrive enthélt alle technischen Informationen zum Frequenzumrichter sowie Informationen zur
kundenspezifischen Anpassung und Anwendung.

- Das VLT AutomationDrive Programmierungshandbuch enthélt Informationen zum Programmieren und eine Liste aller Parameter des Frequen-
zumrichters.

- Das Produkthandbuch zum VLT AutomationDrive Profibus enthélt Informationen zum Steuern, Uberwachen und Programmieren des Frequen-
zumrichters Uber Profibus- Feldbus.

- Das Produkthandbuch zu VLT AutomationDrive DeviceNet enthalt Informationen zum Steuern, Uberwachen und Programmieren des Frequen-
zumrichters Uber DeviceNet- Feldbus-.

- Das Produkthandbuch zum VLT AutomationDrive MCT 10 enthélt Informationen zur Installation und Verwendung der Software auf einem PC.
- Das Handbuch zu VLT AutomationDrive IP21/Typ 1 enthalt Informationen zur Installation der IP21/Typ 1-Option.
- Das Handbuch zu VLT AutomationDrive 24 V DC Backup enthalt Informationen zur Installation der Option fiir die 24 V DC-Notstromversorgung.

Technische Literatur von Danfoss ist ebenfalls unter www.danfoss.com/drives verfiigbar.
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1.1.2 Zulassungen

1.1.3 Symbole

In diesem Produkthandbuch verwendete Symbole.

ACHTUNG!
Kennzeichnet einen wichtigen Hinweis.

Kennzeichnet eine allgemeine Warnung.

Kennzeichnet eine Warnung vor Hochspannung.

* Markiert in der Auswahl die Werkseinstellung.

4 MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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1.1.4 Abkiirzungen

Wechselstrom AC
American Wire Gauge = Amerikanisches DrahtmaB AWG
Ampere/AMP A
Automatische Motoranpassung AMA
Stromgrenze Tum
Grad Celsius °C
Gleichstrom DC
Abhangig von Frequenzumrichter D-TYPE
Elektromagnetische Vertraglichkeit EMV
Elektronisch-thermisches Relais ETR
Frequenzumrichter FC
Gramm g
Hertz Hz
Kilohertz kHz
LCP Bedieneinheit LCP
Meter m
Induktivitat in Millihenry mH
Milliampere mA
Millisekunde ms
Minute min.
Motion Control Tool MCT
Nanofarad nF
Newtonmeter Nm
Motornennstrom ImN
Motornennfrequenz fmN
Motornennleistung Pum,N
Motornennspannung UmN
Parameter Par.
Schutzkleinspannung PELV
Platine (engl. Printed Circuit Board) PCB
Wechselrichter-Ausgangsnennstrom Imvwv
Umdrehungen pro Minute UPM
Klemmen fiir generatorischen Betrieb Gener.
Sekunde s
Synchronmotordrehzahl Ns
Moment.grenze Tum
Volt Vv
Der maximale Ausgangsstrom Tvit,mAx
Der Ausgangsnennstrom des Frequenzumrichters Twrn

1.1.5 Entsorgungshinweise

Gerédte mit elektronischen Bauteilen diirfen nicht im normalen Hausmiill entsorgt werden.
Sie missen gesondert mit Elektro- und Elektronikaltgerdten gemaB geltender Gesetzgebung ge-

sammelt werden.
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2 Sicherheitshinweise und Allgemeine Warnung

Die Zwischenkreiskondensatoren bleiben auch nach Abschalten der Netzversorgung eine gewisse Zeit geladen. Zum Schutz vor elekt-
I rischem Schlag ist der Frequenzumrichter vor allen Wartungsarbeiten vom Netz zu trennen. Bei Verwendung eines PM-Motors sicher-
. stellen, dass dieser getrennt ist. Vor der Durchfiihrung von Wartungsarbeiten miissen unbedingt die folgenden Wartezeiten eingehalten
werden:
Nennspannung Leistung Wartezeit
200 - 240 V 0,25 - 3,7 kW 4 Minuten
5,5 - 37 kw 15 Minuten
380 - 480/500 V 0,37 -7,5kw 4 Minuten
11 - 75 kw 15 Minuten
525 - 600 V 0,75 - 7,5 kw 4 Minuten
11 - 75 kw 15 Minuten
525-690 V 11 - 75 kw 15 Minuten

2.1.1 Hochspannung

Der Frequenzumrichter steht bei Netzanschluss unter lebensgefahrlicher Spannung. UnsachgeméBe Installation des Motors oder des
Frequenzumrichters kdnnen Schaden am Gerat sowie schwere Personenschdden oder sogar tddliche Verletzungen verursachen. Halten
Sie daher unbedingt die Anweisungen in diesem Handbuch sowie die lokalen und nationalen Sicherheitsvorschriften ein.

Installation in groBen Hohenlagen
380 - 500 V: Bei Hohen liber 3 km Uber NN ziehen Sie bitte Danfoss zu PELV (Schutzkleinspannung) zurate.
525 - 690 V: Bei Hohen liber 2 km Uber NN ziehen Sie bitte Danfoss zu PELV (Schutzkleinspannung) zurate.

2.1.2 Sicherheitshinweise

Der Frequenzumrichter steht bei Netzanschluss unter lebensgefahrlicher Spannung. UnsachgemaBe Installation des Motors, Frequen-
zumrichters oder Feldbusses kann schwere Personenschaden oder sogar tddliche Verletzungen und Schaden am Gerat verursachen.
Befolgen Sie daher stets die Anweisungen in diesem Handbuch sowie die 6rtlichen und nationalen Vorschriften und Sicherheitsbestim-
mungen.

Sicherheitsvorschriften
1. Bei Reparaturen muss die Stromversorgung des Frequenzumrichters abgeschaltet werden. Vergewissern Sie sich, dass die Netzversorgung
unterbrochen und die erforderliche Zeit verstrichen ist, bevor Sie die Motor- und Netzstecker entfernen.

2. Die [OFF]-Taste auf der Bedieneinheit des Frequenzumrichters unterbricht nicht die Netzspannung und darf deshalb nicht als Sicherheitsschalter
benutzt werden.

3. Es ist dafiir Sorge zu tragen, dass gemaB den o&rtlichen und nationalen Vorschriften eine ordnungsgemaBe Schutzerdung des Gerates erfolgt,
der Benutzer gegen Versorgungsspannung geschiitzt und der Motor gegen Uberlast abgesichert wird.

4. Der Erdableitstrom Ubersteigt 3,5 mA.

5. Ein Uberlastungsschutz des Motors ist in der Werkseinstellung nicht enthalten. Wenn diese Funktion gewiinscht wird, Par. 1-90 Thermischer
Motorschutz auf den Datenwert ETR Alarm 1 [4] oder Datenwert ETR Warnung 1 [3] einstellen.

6. Die Stecker fiir die Motor- und Netzversorgung dirfen nicht entfernt werden, wenn der Frequenzumrichter an die Netzspannung angeschlossen
ist. Vergewissern Sie sich, dass die Netzversorgung unterbrochen und die erforderliche Zeit verstrichen ist, bevor Sie die Motor- und Netzstecker
entfernen.

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 7



2 Sicherheitshinweise und Allgemeine War- VLT®AutomationDrive FC 300 Produkt-
nung M handbuch

7. Der Frequenzumrichter hat auBer den Spannungseingangen L1, L2 und L3 noch weitere Spannungseingdange, wenn DC-Zwischenkreiskopplung
bzw. externe 24 V DC-Versorgung installiert sind. Kontrollieren Sie, dass vor Beginn der Reparaturarbeiten alle Spannungseingdnge abgeschaltet
sind und die erforderliche Zeit verstrichen ist.

Warnung vor unerwartetem Anlauf
1. Der Motor kann mit einem digitalen Befehl, einem Bus-Befehl, einem Sollwert oder LCP Stopp angehalten werden, obwohl der Frequenzumrichter
weiter unter Netzspannung steht. Ist ein unerwarteter Anlauf des Motors gemaB den Bestimmungen zur Personensicherheit (z. B. Verletzungs-
gefahr durch Kontakt mit sich bewegenden Maschinenteilen nach einem unerwarteten Anlauf) jedoch unzuldssig, so sind die oben genannten
Stoppfunktionen nicht ausreichend. In diesem Fall muss der Frequenzumrichter vom Netz getrennt oder die Funktion Sich.Stopp aktiviert werden.

2. Der Motor kann wahrend der Parametereinstellung anlaufen. Wenn dadurch die Personensicherheit gefahrdet wird (z. B. Verletzungsgefahr
durch Kontakt mit sich bewegenden Maschinenteilen) ist ein unerwarteter Anlauf z. B. mithilfe der Funktion Sicherer Stopp oder durch sichere
Trennung der Motorverbindung zu verhindern.

3. Ist der Motor abgeschaltet, so kann er von selbst wieder anlaufen, sofern die Elektronik des Frequenzumrichters defekt ist, oder falls eine
kurzfristige Uberlastung oder ein Fehler in der Versorgungsspannung bzw. am Motoranschluss beseitigt wurde. Ist ein unerwarteter Anlauf des
Motors geméaB den Bestimmungen zur Personensicherheit (z. B. Verletzungsgefahr durch Kontakt mit sich bewegenden Maschinenteilen) jedoch
unzuldssig, so sind die normalen Stoppfunktionen des Frequenzumrichters nicht ausreichend. In diesem Fall muss der Frequenzumrichter vom
Netz getrennt oder die Funktion Sich.Stopp aktiviert werden.

ACHTUNG!
Fir korrekten und sicheren Gebrauch der Funktion Sich. Stopp befolgen Sie stets die entsprechenden Anweisungen im Abschnitt Sicherer
Stopp im VLT AutomationDrive Projektierungshandbuch.

72

4. Vom Frequenzumrichter gesendete Steuersignale oder interne Steuersignale kdnnen in seltenen Fallen falschlicherweise aktiviert oder verzdgert
werden bzw. werden {iberhaupt nicht gesendet. In sicherheitskritischen Anwendungen, beispielsweise bei der Funktionssteuerung der elektro-
magnetischen Bremse einer Hubvorrichtung, darf die Steuerung nicht ausschlieBlich {iber die Steuersignale erfolgen.

Das Beriihren elektrischer Teile kann lebensgefahrlich sein, selbst nach Trennung von Geraten vom Stromnetz

Achten Sie auBerdem darauf, dass andere Spannungseingdnge, wie z. B. externe 24 V DC, Zwischenkreiskopplung (Zusammenschalten
eines DC-Zwischenkreises) sowie der Motoranschluss beim kinetischen Speicher ausgeschaltet sind.

Systeme, in Frequenzumrichter installiert sind, miissen gemaB den giiltigen Sicherheitsbestimmungen (z. B. Bestimmungen fiir tech-
nische Anlagen, Vorschriften zur Unfallverhiitung, etc.) mit zusétzlichen Uberwachungs- und Schutzeinrichtungen versehen werden.
Mithilfe der Betriebssoftware diirfen Anderungen an den Frequenzumrichtern vorgenommen werden.

ACHTUNG!

Gefahrensituationen sind vom Maschinenbauer/-integrator zu identifizieren, der dafiir zusténdig ist, notwendige VorbeugemaBnahmen
zu beriicksichtigen. Zusétzliche Uberwachungs- und Schutzeinrichtungen miissen gemaB giiltigen Sicherheitsbestimmungen, z. B. Be-
stimmungen fiir technische Anlagen, Vorschriften zur Unfallverhiitung usw. vorgesehen werden.

ACHTUNG!
Krane, Aufziige und Hebezeuge:
Fir die Steuerung von externen Bremsfunktionen muss immer eine Redundanz vorhanden sein. Der Frequenzumrichter darf unter

% 2 [

keinen Umstanden die primare Sicherheitsschaltung sein. Es sind relevante Normen einzuhalten, z. B.
Hebezeuge und Krane: IEC 60204-32
Aufziige: EN 81

Protection Mode

Wenn ein Hardwaregrenzwert des Motorstroms oder der DC-Zwischenkreisspannung tberschritten wird, geht der Frequenzumrichter in den ,,Protection
mode". ,Protection mode" bedeutet eine Anderung der PWM-Modulationsstrategie und eine niedrige Taktfrequenz, um Verluste auf ein Minimum zu
reduzieren. Dies wird 10 s nach dem letzten Fehler fortgesetzt und erhoht die Zuverlassigkeit und die Robustheit des Frequenzumrichter, wahrend die
vollsténdige Regelung des Motors wieder hergestellt wird.

In Hub- und Vertikalférderanwendungen kann der ,Protection mode™ nicht eingesetzt werden, da der Frequenzumrichter diese Betriebsart in der Regel
nicht wieder verlassen kann und daher die Zeit vor Aktivieren der Bremse verlangert. Dies ist nicht empfehlenswert.

Der ,Protection mode"™ kann durch Einstellen von Par. 14-26 WR-Fehler Abschaltverzdgerung auf 0 deaktiviert werden. Dies bedeutet, dass der Frequen-
zumrichter sofort abschaltet, wenn einer der Hardwaregrenzwerte Uberschritten wird.

8 MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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ACHTUNG!
Es wird empfohlen, den ,Protection Mode" in Hubanwendungen zu deaktivieren (Par. 14-26 WR-Fehler Abschaltverzdgerung = 0).

2.1.3 Allgemeine Warnung

Warnung:

Das Beriihren spannungsfiihrender Teile - auch nach der Trennung vom Netz - ist lebensgefahrlich.

Achten Sie darauf, dass alle Spannungseingénge, wie z. B. die Zwischenkreiskopplung (Zusammenschalten von Gleichstrom-Zwischen-
kreisen) sowie der Motoranschluss (z. B. bei kinetischem Speicher), abgeklemmt wurden.

Einsatz von VLT AutomationDrive: mindestens 15 Minuten warten.

Eine kiirzere Wartezeit ist nur moglich, wenn dies auf dem Typenschild des jeweiligen Gerats entsprechend vermerkt ist.

£\
A\

Erdableitstrom

Der Erdableitstrom des Frequenzumrichters tbersteigt 3,5 mA. Um einen guten mechanischen Anschluss des Erdungskabels an Erde
(Klemme 95) sicherzustellen, muss z. B. der Kabelquerschnitt mindestens 10 mm?2 betragen, oder es miissen 2 getrennt verlegte
Erdungskabel verwendet werden.

Fehlerstromschutzschalter

Dieses Gerat kann einen Fehler-Gleichstrom im Schutzleiter verursachen. Als Fehlerstromschutzschalter (RCD) darf netzseitig nur ein
RCD vom Typ B (zeitverzogert) auf der Versorgungsseite dieses Produkts verwendet werden. Siehe auch den RCD-Anwendungshinweis
MN.90.GX.02.

Die Schutzerdung des VLT AutomationDrive und die Verwendung von FI-Schutzschaltern miissen stets in Ubereinstimmung mit den
nationalen und lokalen Vorschriften erfolgen.

ACHTUNG!

Fir Vertikalférder- oder Hubanwendungen wird dringend angeraten sicherzustellen, dass die Last im Notfall oder aufgrund einer Fehl-
funktion eines einzelnen Bauteils wie einem Schiitz usw. gestoppt werden kann.

Beim Auftreten eines Alarms oder einer Uberspannung féllt die mechanische Bremse sofort ein.

2.1.4 Bevor Sie Reparaturarbeiten ausfiihren

1. Trennen Sie den Frequenzumrichter vom Netz.

2. Trennen Sie die DC-Zwischenkreisklemmen 88 und 89 von Lastteilungsanwendungen.

3. Warten Sie, bis keine Spannung mehr an der Klemme anliegt. Die Wartezeiten sind auf dem Warnschild vermerkt.

4, Entfernen Sie das Motorkabel.

2.1.5 Sicherer Stopp bei FC 300

Der FC 302 und der FC 301 mit A1-Gehduse sind fiir Installationen mit der Sicherheitsfunktion Sichere Abschaltung Motormoment (nach IEC 61800-5-2)
oder Stoppkategorie 0 (nach EN 60204-1) geeignet.

FC 301Gehduse Al: Wenn der Frequenzumrichter mit der Funktion ,Sicherer Stopp" ausgestattet ist, muss Position 18 des Typencodes T oder U lauten.

Lautet Position 18 B oder X, ist sicherer Stopp liber Klemme 37 nicht vorgesehen!

Beispiel:

Typencode fiir FC 301 A1 mit Sicherem Stopp: FC-301PK75T4Z20H4TGCXXXSXXXXAOBXCXXXXDO

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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Er ist fiir folgende Anforderungen ausgelegt und als dafiir geeignet zugelassen:
- Sicherheitskategorie 3 (EN 954-1) / PL ,d" (ISO 13849-1)

- Performance Level ,d" in ISO EN 13849-1
- SIL 2-Eignung in IEC 61508 und EN 61800-5-2
- SILCL 2 in EN 61062

Diese Funktion wird als ,Sicherer Stopp™ bezeichnet. Vor der Integration und Nutzung der Funktion ,Sicherer Stopp" des Frequenzumrichters in einer
Anlage muss eine griindliche Risikoanalyse der Anlage erfolgen, um zu ermitteln, ob die Funktion ,Sicherer Stopp™ und die Sicherheitsstufen des Fre-
quenzumrichters angemessen und ausreichend sind.

I Nach der Installation der Funktion ,Sicherer Stopp™ muss eine Abnahmepriifung gemaB Abschnitt Abnahmepriifung des Sicheren
Stopps im Projektierungshandbuch durchgefiihrt werden. Eine bestandene Abnahmepriifung ist fiir die Erfiillung der Sicherheitskat. 3
. (EN 954-1) / PL ,d" (ISO 13849-1) obligatorisch.

Fiir die verschiedenen Sicherheitsstufen gelten folgende Werte:

Performance Level ,d":
- Mittlere Zeit bis zu einem geféhrlichen Ausfall (MTTFD): 24816 Jahre

- DC (Diagnosedeckungsgrad): 99,99 %
- Kategorie 3

SIL 2-Eignung, SILCL 2:
- PFH (Wahrscheinlichkeit eines gefahrlichen Ausfalls pro Stunde) = 7e-10FIT = 7e-19/h

- SFF (Safe Failure Fraction) > 99%

- HFT (Hardwarefehlertoleranz) = 0 (1oo1D-Architektur)

Zur Installation und zum Gebrauch der Funktion ,Sicherer Stopp" gemaB den Anforderungen von Sicherheitskat. 3 (EN 954-1) / PL ,d" (ISO 13849-1)
miissen die zugehdrigen Informationen und Anweisungen des VLT AutomationDrive Projektierungshandbuchs MG.33.BX.YY befolgt werden! Die Infor-
mationen und Anweisungen des Produkthandbuchs reichen zum richtigen und sicheren Gebrauch der Funktion ,Sicherer Stopp" nicht aus!

Auf die funktionale Sicherheit bezogene Abkiirzungen

Abkiirzung Sollwert Beschreibung

Kat. EN 954-1 Sicherheitskategorie, Stufen 1-4

FIT Failure In Time (Einheit fiir die Ausfallrate): 1E-9 Stunden

HFT IEC 61508 Hardwarefehlertoleranz: HFT = n bedeutet, dass n+1 Fehler zu einem Verlust der Sicherheitsfunk-
tion fiihren kénnen

MTTFd EN ISO 13849-1 Mittlere Zeit bis zu einem geféhrlichen Ausfall: (Gesamtanzahl aktiver Einheiten) / (Anzahl geféhr-
licher, unerkannter Fehler), wahrend des spezifischen Messintervalls unter den angegebenen Be-
dingungen

PFHd IEC 61508 Wahrscheinlichkeit eines gefahrlichen Ausfalls pro Stunde Dieser Wert ist zu beriicksichtigen, wenn

das Sicherheitsgerat bei hoher (6fter als einmal im Jahr) oder kontinuierlicher Anforderungsrate
betrieben wird, wobei die Anforderung an das sicherheitsbezogene System mehr als einmal pro Jahr
erfolgt oder groBer als die doppelte Frequenz der Wiederholungspriifung ist.

PL EN ISO 13849-1 Performance Level: Entspricht SIL, Stufen a-e

SFF IEC 61508 Safe Failure Fraction [%]: Anteil der sicheren Fehler und erkannten geféhrlichen Fehler einer Si-
cherheitsfunktion oder eines Untersystems im Verhdltnis zu allen mdglichen Fehlern.

SIL IEC 61508 Safety Integrity Level

STO EN 61800-5-2 Sicher abgeschaltetes Moment

10 MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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Danfott

BGIA

Berufsgenossenschaftliches
Institut fir Arbeitsschutz

Prof- und Zertifizierungsstelle
im BG-PRUFZERT

Hauptverband der gewerblichen

Berufsgenossenschaften
Translation e
Ty T Type Test Certificate —
original shall prevail.

Name and address of the
holder of the certificate:
(customer)

Name and address of the
manufacturer:

Ref. of customer:

Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
DK-6300 Graasten, Danemark

Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
DK-6300 Graasten, Dénemark

Ref. of Test and Certification Body:
Apf/Ksh VE-Nr. 2003 23220

Mo. of certificate

Date of Issue:
13.04.2005

Product designation:

Type:

Intended purpose:

Frequency converter with integrated safety functions

VLT® Automation Drive FC 302

Implementation of safety function ,Safe Stop”

Testing based on:

EN 954-1, 1997-03,

DKE AK 226.03, 1998-06,
EN ISO 13849-2; 2003-12,
EN 61800-3, 2001-02,

EN 61800-5-1, 2003-09,

Test certificate: No.: 2003 23220 from 13.04.2005

Remarks: The presented types of the frequency converter FC 302 meet the requirements laid

down in the test bases.
With correct wiring a category 3 according to DIN EN 954-1 is reached for the safety
function.

The type tested complies with the provisions laid down in the directive 98/37/EC (Machinery).

Further conditions are laid down in the Rules of Pracadure for Testing and Certification of April 2004.

130BA373.11

Head of certifigation body

Certification officer

R, I it~
|Dipl.-Ing. R. Apfeld)
Phone: 0 22 41/2 31-02
Fox: 022 41/2 31-22 34

Postal adress: Office:
Alte Heerstrafle 111

53754 Sankt Augustin 53757 Sankt Augustin

RLIE,
2N
PZB10OE e
01.05 @
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~

TuV NORD

130BB178.10

Certificate

TUV NORD SysTec GmbH & Co. KG hereby certifies

Danfoss Drives A/S
Ulsnaes 1
DK-6300 Graasten
Denmark

for the realisation of the function “Safe Stop - STO”
in the Danfoss drives types

VLT® Automation Drive FC 302, VLT® Automation Drive FC 301 in the A1 housing
VLT® AQUA Drive FC 202, VLT® HVAC Drive FC 102

the compliance with the requirements listed in the following standards

* IEC 61800-5-2:2007; Designated Safety Function “Safe Torque Off - STO; SIL2 capability
= |EC 61508; Part 1:1998 + Corrigendum 1999

= EN 61508; Part 2:2000; SIL 2 capability for STO function

« ENISO 13849-1:2006; PL d, EN 954-1:1996; Category 3

* |EC 62061:2005; SILCL 2

based on report No. SAS-163/2006C in the valid version.
This certificate entitles the holder to use the mark:

FC 102

FC 202
q FC 301 A1
FC 302 '
TUVNORD / . 570 tunction

Certification

EN ISO 13849-1:2000

PL "

IEC 61508-1:1998 and

Conrrigendum 1999;

IEC 61508-2:2000;

S8iL2

IEC 62061:2005

SILCL2 capability

EN 954-1:1996
b -

SAS1724/07
Voluntary Cerification
Expiry date: 2013-01-16 TOV NORD SysTec GmbH & Co. KG Dr. Immanuel Hfer
Certification No.: SAS1724/07, Vers. 1.0 Branch South
Reference No.: M.1B5.03.122.01.SLA HalderstraBe 27
B6150 Augsburg 86150 Augsburg
, 2008-01-16 Germany

12 MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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2.1.6 Installation Sicherer Stopp - nur FC 302 (und FC 301 in BaugroBe Al)

Die Installation der Stoppkategorie 0 (EN 60204) gemaB Si-
cherheitskat. 3 (EN 954-1) / PL ,d" (ISO 13849-1) ist folgen-
dermaBen auszufiihren:

130BA874.10

1. Entfernen Sie die werksseitig angebrachte Kabelbriicke zwi-
schen Klemme 37 und Klemme 12 (24 V DC). Es reicht nicht aus,
das Kabel nur durchzuschneiden oder zu unterbrechen. Es muss

vollsténdig entfernt werden, um Fehlkontaktierung zu vermei-
den. Siehe Kabelbriicke in Abbildung.

2. SchlieBen Sie Klemme 37 mit einem gegen Kurzschluss ge-
schiitzten Kabel (verstarkte Isolation) tiber eine Sicherheitsvor-
richtung gemaB Kat. 3 (EN 954-1) / PL “d” (ISO 13849-1) an die
24-V-DC-Versorgung an. Sind die Sicherheitsvorrichtung und Abbildung 2.1: Kabelbriicke (Jumper) zwischen Klemme 37
der Frequenzumrichter im selben Schaltschrank untergebracht, und Klemme 12 (24 V DC)

darf auch ein normales Kabel verwendet werden.

3. Die Funktion ,Sicherer Stopp" geniigt nur dann Kat. 3 (EN
954-1) / PL “d” (ISO 13849-1), wenn ein spezieller Schutz vor,
oder die Vermeidung von, leitfahiger Verschmutzung vorgese-
hen ist. Ein solcher Schutz wird durch Verwendung von FC 302
mit Schutzart IP54 oder héher erreicht. Werden FC 302 mit einer
niedrigeren Schutzart (oder FC 301 A1, die nur in Schutzart IP21
geliefert werden) verwendet, muss eine Betriebsumgebung ent-
sprechend dem Inneren einer IP54-Kapselung sichergestellt
werden. Falls in der Betriebsumgebung die Gefahr von leitfahi-
ger Verschmutzung besteht, besteht eine offensichtliche Lésung
in der Montage der Gerate in einem Schrank mit Schutzart IP54.

Die folgende Abbildung zeigt als Beispiel eine Anwendung mit Stoppkategorie 0 (EN 60204-1) gemaB Sicherheitskategorie 3 (EN 954-1) / PL “d” (ISO
13849-1). Der Schaltkreis wird durch einen Tirdffnungskontakt unterbrochen. Aus der Abbildung ist ebenfalls ersichtlich, wie ein nicht sicherheitsbezo-
gener Freilaufkontakt angeschlossen werden kann.

Turkontakt Netz

"Freilauf" | | |

€ LV

il

Sicherheitsvorrichtung Kat."3 \ [][

(Sicherheitsbaustein, evtl.
mit Quittiereingang)

Steuerkarte

Kurzschlusssicheres Kabel (wenn Kanal

nicht im gleichen Schaltschrank)
1
5Vdc -
4_,—Wechsel

richter

130BA073.13
Abbildung 2.2: Abbildung der wesentlichen Aspekte einer Installation zum Erzielen der Stoppkategorie 0 (EN 60204-1) mit Sicherheitskate-
gorie 3 (EN 954-1) / PL “d” (ISO 13849-1).

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 13



2 Sicherheitshinweise und Allgemeine War- VLT®AutomationDrive FC 300 Produkt-
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2.1.7 IT-Netz

Par. 14-50 EMV-Filter Kann verwendet werden, um die internen Funkenstérkondensatoren vom EMV-Filter an Erde zu trennen (Frequenzumrichter im
Leistungsbereich 380 - 500 V). Wenn dies geschieht, wird die EMV-Leistung auf das Niveau A2 reduziert. Bei 525 - 690 V-Frequenzumrichtern hat
Par. 14-50 EMV-Filter keine Funktion. Der EMV-Schalter kann nicht gedffnet werden.

14 MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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3 Installieren

3.1.1 Vorgehensweise beim Installieren

In diesem Kapitel wird die mechanische und elektrische Installation an den Leistungsklemmen und Steuerkartenklemmen beschrieben.
Die elektrische Installation von Optionen ist im entsprechenden Profihandbuch und Projektierungshandbuch beschrieben.

L 2
Lesen Sie die Sicherheitshinweise, bevor Sie das Gerat s g
L a
. installieren. 2
[0
[
PR o o 12 T
91 92 93 95 88 89 Ty

DC- DG+ 70
1
1
U213 PE ol 1 \
| |
180 3
|

U VoW PE 5501

(S] RRe
% %7 %\3999 88 g

Abbildung 3.1: Die Grafik zeigt die grundlegende Installati-
onskonfiguration, einschlieBlich Stromnetz, Motor, Start/
Stopp-Taste und Potentiometer fiir die Drehzahleinstellung.

3.1.2 Checkliste

Vergewissern Sie sich beim Auspacken des Frequenzumrichters, dass das Gerat unbeschadigt und vollstandig ist.

130BA295.10
130BA288.10

o
!
N

Nennleistungen siehe Tabelle Abmessungen auf der néchsten Seite.

Es wird empfohlen, eine Auswahl von Schraubendrehern (Kreuz- und Torxschraubendreher), einen Seitenschneider, Bohrer und ein Messer zum Auspa-
cken und Einbau des VLT bereitzuhalten. Die Verpackung fiir diese Gehause enthalt, wie abgebildet: Montagezubehdr, Dokumentation und das Gerét. Je
nach montierten Optionen kdnnen ein oder zwei Beutel Montagezubehdr und ein oder mehrere Handblicher enthalten sein.

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 15
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3.2 Mechanische Installation

3.2.1 Mechanische Installation

Alle BaugroBen eignen sich zur Installation nebeneinander, auBer bei Verwendung der IP21/NEMA 1-Gehduseabdeckung (siehe Kapitel Optionen und

Zubehdrim Projektierungshandbuch).

Wenn die IP21-Geh&duseabdeckung in Verbindung mit BaugréBe A1, A2 oder A3 verwendet wird, muss zwischen den Frequenzumrichtern ein Abstand

von mindestens 50 mm eingehalten werden.

Fiir optimale Kiihlbedingungen muss iber und unter dem Frequenzumrichter freier Luftdurchlass gewahrleistet sein. Siehe nachstehende Tabelle.

Z Platz fiir Luftzirkulation bei verschiedenen Baugréfien
szu-. Al* A2 A3 A4 A5 Bl B2 B3 B4 C1 c2 C3 C4
groBe:

(m?’n)' 100 100 100 100 100 100 200 100 200 200 225 200 225

100 100 100 100 100 100 200 100 200 200 225 200 225

* nur FC 301
1. Sehen Sie die Befestigung geméaB den Angaben zu den Montageldchern vor.

2. Verwenden Sie geeignete Schrauben fiir die Oberfldche, auf der der Frequenzumrichter montiert wird. Ziehen Sie alle vier Schrauben gut an.

o o
= N N
= 3 5
~
D 18 S\é/\/ R
- D\ -
]
<~ \
a [
A
\\/, "
—
\\/rr‘ j

Tabelle 3.1: Bei der Montage von BaugréBen A4, A5, B1, B2, C1 und C2 auf einer nicht stabilen Wand muss der Frequenzumrichter wegen unzureichender
Kihlluft Gber dem Kiihlkérper mit einer Riickwand A versehen werden.

18 MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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Anzugsmoment fiir Abdeckungen (Nm)

BaugroBe 1P20 P21 IP55 IP66
Al * - - -
A2 * * - -
A3 * * - -
A4/A5 - - 2 2
B1 - * 2,2 2,2
B2 - * 2,2 2,2
B3 * - - -
B4 2 - - -
C1 - * 2,2 2,2
Cc2 - * 2,2 2,2
c3 2 - - -
C4 2 - - -
* = Keine anzuziehenden Schrauben
- = Existiert nicht

3.2.2 Anbringung an Schalttafel/in Schaltschrank

Flr Frequenzumrichter der Serie VLT HVAC FC 102, VLT Aqua Drive und VLT AutomationDrive ist ein Einbausatz fiir die Schalttafel- oder Schaltschran-
kanbringung erhaltlich.

Um die Kihlkorperkiihlung zu vergréBern und die Schaltschranktiefe zu reduzieren, kann der Frequenzumrichter in einem Schaltschrank montiert werden.
In diesem Fall kann der integrierte Lifter ausgebaut werden.

Der Einbausatz ist fiir BaugroBen A5 bis C2 erhaltlich.

ACHTUNG!

Der Einbausatz kann nicht fiir gegossene Vorderabdeckungen verwendet werden. Stattdessen miissen IP21-Kunststoffabdeckungen
verwendet werden.

Informationen zu den Bestellnummern finden Sie im Projektierungshandbuch im Abschnitt Bestellnummern.

Weitere Informationen finden Sie in der Einbauanleitung fiir die Anbringung an Schalttafel/in Schaltschrank, MI.33.HX.YY.YY steht dabei fiir den jeweiligen
Sprachcode.

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 19
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3.3 Elektrische Installation

VLT®AutomationDrive FC 300 Produkt-

handbuch

ACHTUNG!
Allgemeiner Hinweis zu Kabeln

Befolgen Sie stets die nationalen und 6rtlichen Vorschriften zum Kabelquerschnitt und zur Umgebungstemperatur. Verwenden Sie nach

Méglichkeit Kupferleiter (75 °C).

Aluminiumleiter

Klemmen kénnen zwar Aluminiumleiter aufnehmen, aber die Leiteroberflache muss sauber sein, und die Oxidation muss vor Anschluss des Leiters durch

neutrales, saurefreies Vaselinefett beseitigt und die Verbindung abgedichtet werden.

AuBerdem muss die Klemmenschraube nach zwei Tagen aufgrund der Weichheit des Aluminiums angezogen werden. Es ist wichtig, dass der Anschluss

gasdicht eingefettet ist, um erneute Oxidation zu verhindern. Grundsatzlich wird der Einsatz von Kupferleitern (60/75 °C) empfohlen.

Anzugsdrehmoment
BaugréBe [200-240V |380-500V |525-690V |Kabel fir: Anzugsdrehmoment
Al 0,25-1,5 kW |0,37-1,5 kW - 0,5-0,6 Nm
A2 0,25-2,2 kW | 0,37-4 kW -
A3 3-3,7 kW 5,5-7,5 kW - Netz, Bremswiderstand, Zwischenkreiskopplung, Motorkabel
A4 0,25-2,2 kW | 0,37-4 kW
A5 3-3,7 kW 5,5-7,5 kW -
Bl 5,5-7,5 kW |11-15 kW = Netz, Bremswiderstand, Zwischenkreiskopplung, Motorkabel 1,8 Nm
Relais 0,5-0,6 Nm
Masse 2-3 Nm
B2 11 kW 18,5-22 kW | 11-22 kW | Netz, Bremswiderstand, Zwischenkreiskopplung 4,5 Nm
Motorkabel 4,5 Nm
Relais 0,5-0,6 Nm
Masse 2-3 Nm
B3 5,5-7,5 kW |11-15 kW - Netz, Bremswiderstand, Zwischenkreiskopplung, Motorkabel 1,8 Nm
Relais 0,5-0,6 Nm
Masse 2-3 Nm
B4 11-15 kW 18,5-30 kW - Netz, Bremswiderstand, Zwischenkreiskopplung, Motorkabel 4,5 Nm
Relais 0,5-0,6 Nm
Masse 2-3 Nm
(o 15-22 kW 30-45 kw - Netz, Bremswiderstand, Zwischenkreiskopplung 10 Nm
Motorkabel 10 Nm
Relais 0,5-0,6 Nm
Masse 2-3 Nm
Cc2 30-37 kW |55-75 kW 30-75 kW | Netz, Motorkabel 14 Nm (bis 95 mm?)
24 Nm (iber 95 mm?)
Zwischenkreiskopplung, Bremskabel 14 Nm
Relais 0,5-0,6 Nm
Masse 2-3 Nm
Cc3 18,5-22 kW |30-37 kW - Netz, Bremswiderstand, Zwischenkreiskopplung, Motorkabel 10 Nm
Relais 0,5-0,6 Nm
Masse 2-3 Nm
Cc4 37-45 kW  |55-75 kW - Netz, Motorkabel 14 Nm (bis 95 mm?)
24 Nm (iiber 95 mm?)
Zwischenkreiskopplung, Bremskabel 14 Nm
Relais 0,5-0,6 Nm
Masse 2-3 Nm
20 MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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3.3.1 Leistungs- und Steuerverdrahtung fiir nicht abgeschirmte Kabel

Induzierte Spannung!
Motorkabel von mehreren Frequenzumrichtern getrennt verlegen. Induzierte Spannung von Motorabgangskabeln, die zusammen ver-
laufen, kann Geratekondensatoren auch dann laden, wenn die Gerdte abgeschaltet und abgesichert sind. Nichtbeachtung kénnte zu

Tod oder schweren Verletzungen fiihren.

I Netzversorgung des Frequenzumrichters, Motorkabel und Steuerkabel zur Trennung hochfrequent wirksamer Stérgerdausche in drei
getrennten metallischen Kabelkandlen verlegen. Werden Leistungs-, Motor- und Steuerkabel nicht getrennt verlegt, kann Reglerver-
. halten und Leistung zugehdriger Gerdte unter dem Optimum auftreten.

Da die Leistungskabel elektrische Hochfrequenzimpulse fiihren, ist es wichtig, Netzversorgung und Motorversorgung in einem getrennten Kabelkanal zu
verlegen. Wenn die Netzversorgungskabel im gleichen Kabelkanal wie die Motorkabel verlegt werden, kdnnen diese Impulse elektrisches Rauschen zuriick
in das Gebaudestromnetz koppeln. Die Steuerkabel miissen immer von den Hochspannungskabeln getrennt werden.

Wenn kein abgeschirmtes Kabel verwendet wird, miissen mindestens drei getrennte Kabelkandle an die Schaltschrankoption angeschlossen werden (siehe

Abbildung unten).

. Leistungsverkabelung in den Schaltschrank
. Leistungsverkabelung vom Schaltschrank zum Motor

. Steuerverdrahtung

o]
130BB447.10

5= U

® sert |:|
Speed Line
«t % Motor

@ Power
Separate Conduit

Control

Abbildung 3.2: Leistungs- und Steuerkabelanschluss

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 21
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3.3.2 Ausbrechen von zusiitzlichen Offnungen fiir Kabeldurchfiihrungen

1. Entfernen Sie die Kabeleinfiihrung vom Frequenzumrichter (es diirfen beim Offnen der Aussparungen keine Fremdkérper in den Frequenzum-
richter gelangen).

2.  Die Kabeleinfiihrung muss rund um die zu éffnende Aussparung abgestiitzt werden.
3. Die Aussparung kann nun mit einem starken Dorn und Hammer ausgeschlagen werden.
4. Das Loch entgraten.

5. Kabeldurchfiihrung wieder am Frequenzumrichter befestigen.

3.3.3 Netzanschluss und Erdung

ACHTUNG!
Der Netzanschluss ist steckbar und an Frequenzumrichtern fiir eine Leistung von bis zu 7,5 kW ausgelegt.

1. Befestigen Sie zuerst die beiden Schrauben am Abschirmblech, schieben Sie dieses auf, und ziehen Sie die Schrauben fest.

2. Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter korrekt geerdet ist. SchlieBen Sie den Frequenzumrichter an den Erdanschluss an (Klemme 95).
Verwenden Sie hierzu die mitgelieferte Schraube.

3. Stecken Sie den Netzanschlussstecker (91 (L1), 92 (L2) und 93 (L3)) aus dem Montagezubehdr auf die Klemmen mit der Bezeichnung MAINS
unten am Frequenzumrichter.

4. SchlieBen Sie die Netzphasen an den mitgelieferten Netzanschlussstecker an.

5. Befestigen Sie das Kabel mit den mitgelieferten Halterungen.

ACHTUNG!
Stellen Sie sicher, dass die Netzspannung der auf dem Typenschild angegebenen Nennspannung entspricht.

IT-Netz
A SchlieBen Sie 400-V-Frequenzumrichter mit EMV-Filtern nicht an ein Stromnetz mit einer Spannung zwischen Phase und Erde von mehr

als 440 V an.

Der Querschnitt des Erdungskabels muss mindestens 10 mm? betragen, oder es miissen zwei getrennt verlegte und gemaB EN 50178
angeschlossene Erdleitungen verwendet werden.

Bei Varianten mit Hauptschalter ist dieser auf der Netzseite vorverdrahtet.

| 130BA026.10
DI:e'l—_ 91 (L1)
oo T

- 93 (L3)

eingang | -

= regy
\
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Netzanschluss bei BaugroBen A1, A2 und A3:
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Netzanschluss bei BaugroBe A4/A5 (IP55/66).
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130BT336.10

130BT335.10

Abbildung 3.3: Netzanschluss bei BaugréBen B1 und B2
(IP21/NEMA 1 und IP55/66/NEMA 12).

24

Abbildung 3.4: Netzanschluss bei BaugroBen B3 (IP20).

130BA725.10
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130BA714.10

Abbildung 3.5: Netzanschluss bei BaugrdBen B4 (IP20).

130BA389.10

N

Abbildung 3.6: Netzanschluss bei BaugréBen C1 und C2
(IP21/NEMA 1 und IP55/66/NEMA 12).

130BA718.10

Abbildung 3.7: Netzanschluss bei BaugréBen C3 (IP20).

In der Regel werden nicht abgeschirmte Kabel als Leistungskabel verwendet.

130BA719.10

Abbildung 3.8: Netzanschluss bei Baugréen C4 (IP20):

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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3.3.4 Motoranschluss

ACHTUNG!

Abgeschirmte Kabel werden empfohlen, um die Anforderungen der EMV-Richtlinie einzuhalten. Wenn ein nicht abgeschirmtes Kabel
verwendet wird, siehe Abschnitt Leistungs- und Steuerverdrahtung bei nicht abgeschirmten Kabeln. Naheres siehe unter EMV-Priifer-
gebnisse im Projektierungshandbuch.

Hinweise zu korrekten MaBen von Motorkabelquerschnitt und -Iange finden Sie im Kapitel Allgemeine technische Daten.

Abschirmung von Kabeln: Vermeiden Sie verdrillte Schirmenden (Pigtails), die hochfrequent nicht ausreichend wirksam sind. Wenn die Abschirmung
unterbrochen werden muss, um einen Reparaturschalter oder Motorschutzschalter zu installieren, muss die Abschirmung mit der niedrigsten mdglichen
HF-Impedanz fortgefiihrt werden.

SchlieBen Sie den Motorkabelschirm am Schirmblech des Frequenzumrichters und am Metallgehduse des Motors an.

Stellen Sie die Schirmungsverbindungen mit einer moglichst groBen Kontaktflache (Schirmbiigel) her. Dies kann unter Verwendung des im Lieferumfang
des Frequenzumrichters enthaltenen Zubehdrs erfolgen.

Wenn der Kabelschirm unterbrochen werden muss (z. B. um einen Reparaturschalter oder ein Motorrelais zu installieren), muss die Abschirmung an der
Unterbrechung mit der geringstmdglichen HF-Impedanz fortgefiihrt werden.

Kabelldange und -querschnitt: Der Frequenzumrichter ist mit einer bestimmten Kabelldnge und einem bestimmten Kabelquerschnitt getestet worden.
Wird der Kabelquerschnitt erhoht, so erhoht sich auch der kapazitive Widerstand des Kabels — und damit der Ableitstrom — sodass die Kabelldnge dann
entsprechend verringert werden muss. Das Motorkabel muss mdglichst kurz sein, um Rauschen und Ableitstréme auf ein Minimum zu beschranken.

Taktfrequenz: Wenn der Frequenzumrichter zusammen mit einem Sinusfilter verwendet wird, um die Stérgerdusche des Motors zu reduzieren, muss
die Taktfrequenz in Par. 14-01 Taktfrequenz entsprechend der Angabe zu dem verwendeten Sinusfilter eingestellt werden.

1. Montieren Sie das Abschirmblech unten am Frequenzumrichter mit den Schrauben und Unterlegscheiben aus dem Montagezubehor.
2. SchlieBen Sie die drei Phasen des Motorkabels an den Klemmen 96 (U), 97 (V), 98 (W) an.
3. SchlieBen Sie den PE-Leiter mit der passenden Schraube aus dem Zubehor an Klemme 99 auf dem Abschirmblech an.

4. Stecken Sie die Motor-Anschlussstecker mit den Klemmen 96 (U), 97 (V) und 98 (W) auf die Klemmen mit der Bezeichnung MOTOR (bis 7,5
kW).
5. Befestigen Sie das abgeschirmte Kabel mit Schrauben und Unterlegscheiben aus dem Montagezubehdr am Abschirmblech.
Alle dreiphasigen Standard-Asynchronmotoren kénnen an den Frequenzumrichter angeschlossen werden. Normalerweise wird fiir kleine Motoren Stern-

schaltung verwendet (230/400 V, Y), fiir groBe Motoren Dreieckschaltung (400/690 V, A). Schaltungsart (Stern/Dreieck) und Anschlussspannung sind
auf dem Motortypenschild angegeben.

1308T302.12
1308T337.10

Abbildung 3.10: Motoranschluss bei BaugréBe A4/A5

(IP55/66/NEMA 12)
Abbildung 3.9: Motoranschluss bei A1, A2 und A3
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21/NEMA 1, IP 55/NEMA 12 und IP66/NEMA 4X)

Abbildung 3.11: Motoranschluss bei GroBe B1 und B2 (IP

Abbildung 3.12: Motoranschluss bei GroBe B3.

130BA726.10

‘@4{

D

Abbildung 3.13: Motoranschluss bei BaugréBe B4 .

130BA721.10

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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130BA390.10

Abbildung 3.14: Motoranschluss bei BaugréBe C1 und C2
(IP21/NEMA 1 und IP55/66/NEMA 12)

130BA740.10

Abbildung 3.15: Motoranschluss bei BaugréBe C3 und C4.

Freiraum 0263 217 Freiraum
SNCE AN
WO )
L/ |
IZI33/.1 221 233,1 233,1

"Signaleingang” "Zwischenkreiskopplung/ Motorausgang

Bremse"
Abbildung 3.16: Kabeleinfiihrungséffnungen fiir BaugroBe
B1. Die vorgeschlagene Verwendung der Offnungen ist eine
reine Empfehlung, und es sind andere Lésungen mdglich.

@263 @17 Freiraum

130RAR10 10

o
L/
/

/ //
NG .
a® (O,
/ /
2429 @331 @{2 9

"Signaleingang” "Zwischenkreiskopplung/  Motorausgang
Bremse"

Abbildung 3.17: Kabeleinfiihrungséffnungen fiir BaugréBe
B2. Die vorgeschlagene Verwendung der Offnungen ist eine
reine Empfehlung, und es sind andere Lésungen mdglich.

M15 M25 M16 M25

[ A A

O\E\CD 9] }@C@ @O

130BA643.10

i

() O
M50
"Zwischer g/Bremse”

O
/
M63 M63

Abbildung 3.18: Kabeleinfiihrungséffnungen fiir BaugréBe
C1. Die vorgeschlagene Verwendung der Offnungen ist eine
reine Empfehlung, und es sind andere Losungen maglich.

M25  M16 M

/\

Sna ey

COp

M63 M63 M50
"Signaleingang” "Motorausgang" "Zwischenkreiskopplung/Bremse"

Abbildung 3.19: Kabeleinfiihrungséffnungen fiir BaugréBe
C2. Die vorgeschlagene Verwendung der Offnungen ist eine
reine Empfehlung, und es sind andere Losungen mdglich.

1308A644.10

Unbenutzte Kabeleinfiihrungséffnungen kénnen mit Gummitiillen (fir IP21) abgedichtet werden. Weitere Informationen und Bestellnummern finden Sie

im Proj
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Klemmennr. 96 97 98 99
u Vv w PED Motorspannung 0-100 % der Netzspannung
Anschlussklemmen am FU
ul Vi w1 PED Dreieckschaltung
w2 U2 V2 |6 Drhte aus Motor
U1l Vi W1 PED Sternschaltung (U2, V2, W2)
U2, V2, W2 sind miteinander zu verbinden.

DSchutzleiteranschluss

v v w . ACHTUNG!
oO—o— 0 £ Bei Motoren ohne Phasentrennpapier oder einer ge-
E eigneten Isolation, welche fiir den Betrieb an einem
v ! A ) Zwischenkreisumrichter benétigt wird, muss ein Sinus-
filter am Ausgang des Frequenzumrichters vorgesehen
werden.
96 97 98 96 97 98
A

3.3.5 Sicherungen

Abzweigschutz:
Zum Schutz der Anlage vor elektrischen Gefahren und Brénden miissen alle Abzweige in einer Installation, Schaltvorrichtungen, Maschinen usw. in
Ubereinstimmung mit den nationalen/internationalen Vorschriften mit einem Kurzschluss- und Uberstromschutz versehen sein.

Kurzschluss-Schutz:

Der Frequenzumrichter muss gegen Kurzschluss abgesichert werden, um elektrische Gefahren und ein Brandrisiko zu vermeiden. Danfoss empfiehlt die
im Folgenden aufgefiihrten Sicherungen, um das Bedienpersonal und die Installation im Fall einer internen Funktionsstdrung im Frequenzumrichter zu
schiitzen. Der Frequenzumrichter selbst gewdhrleistet einen vollstédndigen Kurzschluss-Schutz am Motorausgang.

Uberstromschutz:

Fiir einen Uberlastschutz ist zu sorgen, um eine Brandgefahr wegen Uberhitzung der Kabel in der Anlage auszuschlieBen. Der Frequenzumrichter verfiigt
{iber einen internen Uberstromschutz, der als Uberlastschutz zwischen Frequenzumrichter und Motor verwendet werden kann (nicht UL/cUL-zugelassen).
Siehe Par. 4-18 Stromgrenze. Dariiber hinaus kénnen Sicherungen oder Trennschalter als Uberstromschutz in der Anlage verwendet werden. Uberstrom-
schutz muss stets gemdB den nationalen Vorschriften ausgefiihrt werden.

Das Schaltvermdgen der Sicherungen muss passend zum speisenden Netz ausgelegt sein (z. B. 100.000 Arms (symmetrisch) bei 500 V).
Keine UL-Konformitat

Wenn keine Ubereinstimmung mit der UL/cUL-Zulassung bestehen muss, kénnen folgende Sicherungen in Ubereinstimmung mit EN 50178 gewéhit
werden:
Im Fall einer Fehlfunktion kann die Nichtbeachtung der Empfehlung zu vermeidbaren Schaden am Frequenzumrichter fiihren.

FC-Typ Max. SicherungsgréBel) Min. Nennspannung Typ

K25-K75 10A 200-240 V Typ gG
1K1-2K2 20A 200-240 V Typ 9G
3K0-3K7 32A 200-240 V Typ gG
5K5-7K5 63 A 200-240 V Typ 9G
11K 80 A 200-240 V Typ gG
15K-18K5 125 A 200-240 V Typ 9G
22K 160 A 200-240 V Typ aR
30K 200 A 200-240 V Typ aR
37K 250 A 200-240 V Typ aR

1) Max. Sicherungen — siehe nationale/internationale Vorschriften zur Auswahl einer geeigneten SicherungsgroBe.

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 29
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FC-Typ Max. SicherungsgroBel) Min. Nennspannung Typ

K37-1K5 10A 380-500 V Typ G
2K2-4K0 20A 380-500 V Typ 9G
5K5-7K5 32A 380-500 V Typ G
11K-18K 63 A 380-500 V Typ 9G
22K 80 A 380-500 V Typ G
30K 100 A 380-500 V Typ G
37K 125A 380-500 V Typ G
45K 160 A 380-500 V Typ aR
55K-75K 250 A 380-500 V Typ aR

UL-Konformitat

200-240 V

FC-Typ Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW Typ RK1 TypJ Typ T Typ CC Typ CC Typ CC
K25-K37 KTN-RO5 JKS-05 JIN-06 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
K55-1K1 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
1K5 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
2K2 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
3K0 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
3K7 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
5K5 KTN-R50 KS-50 JIN-50 - - -
7K5 KTN-R60 JKS-60 JIN-60 - - -
11K KTN-R80 JKS-80 JIN-80 - - -
15K-18K5 KTN-R125 JKS-150 JIN-125 - - -

. Ferraz- Ferraz-
FC-Typ SIBA Littelfuse Shawmut Shawmut
kW Typ RK1 Typ RK1 Typ CC Typ RK1
K25-K37 5017906-005 KLN-RO5 ATM-R05 A2K-05R
K55-1K1 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K5 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R
2K2 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3K0 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R
3K7 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
5K5 5014006-050 KLN-R50 - A2K-50R
7K5 5014006-063 KLN-R60 - A2K-60R
11K 5014006-080 KLN-R80 - A2K-80R
15K-18K5 2028220-125 KLN-R125 - A2K-125R

. Ferraz-

FC-Typ Bussmann SIBA Littelfuse Shawmut
kW Type JFHR2 Typ RK1 JFHR2 JFHR2
22K FWX-150 2028220-150 L255-150 A25X-150
30K FWX-200 2028220-200 L25S-200 A25X-200
37K FWX-250 2028220-250 L255-250 A25X-250

KTS-Sicherungen von Bussmann kénnen KTN-Sicherungen bei 240-V-Frequenzumrichtern ersetzen.
FWH-Sicherungen von Bussmann kénnen FWX-Sicherungen bei 240-V-Frequenzumrichtern ersetzen.
KLSR-Sicherungen von LITTELFUSE konnen KLNR-Sicherungen bei 240-V-Frequenzumrichtern ersetzen.
L50S-Sicherungen von LITTELFUSE kdnnen L50S-Sicherungen bei 240-V-Frequenzumrichtern ersetzen.
A6KR-Sicherungen von FERRAZ SHAWMUT kdénnen A2KR-Sicherungen bei 240-V-Frequenzumrichtern ersetzen.

A50X-Sicherungen von FERRAZ SHAWMUT kdnnen A25X-Sicherungen bei 240-V-Frequenzumrichtern ersetzen.

380-500 V

FC-Typ Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kw Typ RK1 TypJ TypT Typ CC Typ CC Typ CC
K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 J1S-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6
1K5-2K2 KTS-R10 JKS-10 J1S-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
3K0 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
4K0 KTS-R20 JKS-20 J1S-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
5K5 KTS-R25 JKS-25 J1S-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7K5 KTS-R30 JKS-30 J1S-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
11K KTS-R40 JKS-40 J1S-40 - - -

15K KTS-R50 JKS-50 J1S-50 o o S
18K KTS-R60 JKS-60 J1S-60 - - -
22K KTS-R80 JKS-80 J1S-80 o o S
30K KTS-R100 JKS-100 J15-100 - - -
37K KTS-R125 JKS-150 J15-150 = o o
45K KTS-R150 JKS-150 J35-150 - - -
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. Ferraz- Ferraz-
FC-Typ SIBA Littelfuse Shawmut Shawmut
kW Typ RK1 Typ RK1 Typ CC Typ RK1
K37-1K1 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 A6K-6R
1K5-2K2 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R
3K0 5017906-016 KLS-R15 ATM-R15 A6K-15R
4K0 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R
5K5 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R
7K5 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R
11K 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R
15K 5014006-050 KLS-R50 - A6K-50R
18K 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R
22K 2028220-100 KLS-R80 = A6K-80R
30K 2028220-125 KLS-R100 - A6K-100R
37K 2028220-125 KLS-R125 = A6K-125R
45K 2028220-160 KLS-R150 - A6K-150R
FC-Typ Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW JFHR2 TypH TypT JFHR2
55K FWH-200 - - -
75K FWH-250 = = =
FC-Typ SIBA Littelfuse Ferraz- Ferraz-
Shawmut Shawmut
kW Typ RK1 JFHR2 JFHR2 JFHR2
55K 2028220-200 L50S-225 - A50-P225
75K 2028220-250 L50S-250 A50-P250

A50QS-Sicherungen von Ferraz-Shawmut kénnen durch A50P-Sicherungen ausgetauscht werden.

*Abgebildete 170M-Sicherungen von Bussmann verwenden den optischen Kennmelder -/80, Sicherungen -TN/80 Typ T, -/110 oder TN/110 Typ
mit Kennmelder der gleichen NenngréBe und -leistung kdnnen ersetzt werden.

550 - 600V
FC-Typ Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
Typ RK1 TypJ TypT Typ CC Typ CC Typ CC
K75-1K5 KTS-R-5 JKS-5 J1S-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
2K2-4K0 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
5K5-7K5 KTS-R20 JKS-20 J3S-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
. Ferraz-
FC-Typ SIBA Littelfuse Shawmut
kw Typ RK1 Typ RK1 Typ RK1
K75-1K5 5017906-005 KLSR005 A6K-5R
2K2-4K0 5017906-010 KLSRO10 A6K-10R
5K5-7K5 5017906-020 KLSR020 A6K-20R
Ferraz-
FC-Typ Bussmann SIBA Shawmut
kW JFHR2 Typ RK1 Typ RK1
P37K 170M3013 2061032.125 6.6URD30D08A0125
P45K 170M3014 2061032.160 6.6URD30D08A0160
P55K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200
P75K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200

*Abgebildete 170M-Sicherungen von Bussmann verwenden den optischen Kennmelder -/80, Sicherungen -TN/80 Typ T, -/110 oder TN/110 Typ
mit Kennmelder der gleichen NenngréBe und -leistung konnen ersetzt werden.

Bei 170M-Sicherungen von Bussmann in den Frequenzumrichtern 525-600/690 V FC 302 P37K-P75K, FC 102 P75K oder P45K-P90K handelt es
sich um Sicherungen des Typs 170M3015.

Bei 170M-Sicherungen von Bussmann in den Frequenzumrichtern 525-600/690 V FC 302 P90K-P132, FC 102 P90K-P132 oder P110-P160 handelt
es sich um Sicherungen des Typs 170M3018.

Bei 170M-Sicherungen von Bussmann in den Frequenzumrichtern 525-600/690 V FC 302 P160-P315, FC 102 P160-P315 oder P200-P400 handelt
es sich um Sicherungen des Typs 170M5011.
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3.3.6 Zugang zu den Steuerklemmen

VLT®AutomationDrive FC 300 Produkt-
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Alle Klemmen zu den Steuerkabeln befinden sich unter der Klemmenabde-
ckung vorn am Frequenzumrichter. Entfernen Sie diese Klemmenabdeckung
mithilfe eines Schraubendrehers.

Nehmen Sie die vordere Abdeckung ab, um auf die Steuerklemmen zuzugrei-
fen. Achten Sie beim Wiederanbringen der Abdeckung auf die richtige Befes-
tigung mit einem Drehmoment von 2 Nm.

13087248.10

Abbildung 3.20: Zugriff auf Steuerklemmen in den Gehausen A2, A3,
B3, B4, C3 und C4

130BT334.10

Abbildung 3.21: Zugriff auf Steuerklemmen in den Gehausen A4, A5,
B1, B2, C1 und C2
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3.3.7 Elektrische Installation, Steueranschliisse

Das Kabel an der Klemme befestigen:
1. Kabel 9-10 mm abisolieren.

2. Fiihren Sie einen Schraubendreher?) in die rechteckige Offnung ein.
3. Fihren Sie das Kabel in die runde Klemmdffnung ein.
4. Schraubendreher herausziehen. Das Kabel ist nun an der Klemme befestigt.

Kabel aus der Klemme entfernen:

1. Fiihren Sie einen Schraubendreher?) in die rechteckige Offnung ein.

2. Ziehen Sie das Kabel heraus.

1 Max. 0,4 x 2,5 mm

1308A150.10

|
9-10mm |

| o3 1q

130BT306.10

&
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3.4 Anschlussbeispiele
3.4.1 Start/Stopp

Klemme 18 = Par. 5-10 Klemme 18 Digitaleingang [8] Start

Klemme 27 = Par. 5-12 Klemme 27 Digitaleingang [0] Ohne Funktion g g 1308A156.13
(Standardeinstellung Motorfreilauf (inv.)) § “; i
Klemme 37 = Sicherer Stopp (wenn verfiigbar!) 1; = ; > ; ST o
O|c|o|ojo|ojo|olo
101D0|0|0|0|O|O

Ba

Start/Stopp

Drehzahl

Start/Stopp

(18)

3.4.2 Puls-Start/Stopp

Klemme 18 = Par. 5-10 Klemme 18 DigitaleingangPulsstart, [9]

Klemme 27= Par. 5-12 Klemme 27 DigitaleingangStopp invers, [6] o L,
Klemme 37 = Sicherer Stopp (wenn verfiigbar!) = N 1308A1S6.12
b b
o~
+ o o
12|13|18(19(27|29(32|33(20|37
O|0|0]|0]O|0|0|00|0
I()I IOI IC)I IOI I()I IOI IOI IOI IOI I@I
Start Stopp ixe; T Sicherer Stopp

Drehzahl

Start (18)_ |__|

Stopp invers
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3.4.3 Drehzahl auf/ab

Klemmen 29/32 = Drehzahl auf/ab:
Klemme 18 = Par. 5-10 Klemme 18 Digitaleingang Start [9]
(Standard)

12 +24V

130BA021.12

Klemme 27 = Par. 5-12 Klemme 27 Digitaleingang Sollwert spei-
chern [19] 18 Par. 5-10

Klemme 29 = Par. 5-13 Klemme 29 Digitaleingang Drehzahl auf
[21] 27 Par.5-12

Klemme 32 = Par. 5-14 Klemme 32 Digitaleingang Drehzahl ab

[22] 29 Par.5-13

Hinweis: Klemme 29 nur bei FC x02 (x=Serie).

S

32 Par.5-14

37

3.4.4 Potentiometer-Sollwert

Spannungssollwert iiber Potentiometer:

1508A154.10

Variabler Sollwert 1 = [1] Analogeingang 53 (Werkseinstellung)
Klemme 53 Skal. Min. Spannung = 0 Volt

Klemme 53 Skal. Max. Spannung = 10 Volt Drehzahl UPM
A 39|42

(ol
W
w
>
(o))
a

Klemme 53, Skal. Min.-Soll/Istwert = 0 UPM

O Ol 3]+10V/30mA
—

=Je)

Klemme 53, Skal. Max.-Soll/Istwert = 1500 UPM e

!

|
\

Schalter S201 = AUS (U)

-
-

/ Bezugsspannung
7 P6-11 10V

2
|
1
|
/ S

1 kQ
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3.5.1 Elektrische Installation, Steuerkabel
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Abbildung 3.22: Ubersicht iiber alle elektrischen Klemmen (ohne Optionen).

A = Analog, D = Digital

Klemme 37 wird fiir die Funktion Sicherer Stopp verwendet. Anweisungen zur Installation von Sicherer Stopp finden Sie im Abschnitt Sicherer

130BA025.19

Stopp installieren im Projektierungshandbuch.
* Klemme 37 ist im FC 301 nicht enthalten (Ausnahme: FC 301 A1, dieser verfiigt Uber die Funktion Sicherer Stopp).
Relais 2 und Klemme 29 haben beim FC 301 keine Funktion.

Sehr lange Steuerkabel und Analogsignale kdnnen in seltenen Fallen und je nach Installation infolge von Rauschen von den Netzstromkabeln zu 50/60
Hz-Brummschleifen fiihren.

In diesem Fall kann man versuchen, ob durch einseitiges Auflegen des Kabelschirms bzw. durch Verbinden des Kabelschirms (iber einen 100-nF-Kon-
densator mit Masse eine Besserung herbeigefiihrt werden kann.

Die Digital- und Analogein- und -ausgange missen getrennt an die Gleichtakteingénge des Frequenzumrichters (Klemme 20, 55, 39) angeschlossen
werden, damit Erdstrdme von beiden Gruppen die anderen Gruppen nicht beeintréchtigen. Beispielsweise kann das Schalten eines Digitaleingangs das
Analogeingangssignal storen.
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Eingangspolaritit der Steuerklemmen
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ACHTUNG!
Abgeschirmte Kabel werden empfohlen, um die Anforderungen der EMV-Richtlinie einzuhalten. Wenn ein nicht abgeschirmtes Kabel

verwendet wird, siehe Abschnitt Leistungs- und Steuerverdrahtung bei nicht abgeschirmten Kabeln. Naheres siehe unter EMV-Priifer-
gebnisse im Projektierungshandbuch.

130BA681.10
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3.5.2 Schalter S201, S202 und S801

Die Schalter S201 (A53) und S202 (A54) dienen dazu, die Betriebsart fiir Strom (0-20 mA) oder Spannung (-10 bis 10 V) fiir die Analogeingénge 53 bzw.

54 auszuwahlen.

Schalter S801 (BUS TER.) kann benutzt werden, um fiir die serielle RS-485-Schnittstelle (Klemmen 68 und 69) die integrierten Busabschlusswidersténde

zu aktivieren.

Siehe Diagramm mit allen elektrischen Klemmen im Abschnitt Elektrische Installation.

Werkseinstellung:
S201 (A53) = AUS (Spannungseingang)

5202 (A54) = AUS (Spannungseingang)
S801 (Busterminierung) = AUS

ACHTUNG!
Beim Andern der Funktion der Schalter S201, S202 und S801 darf ein Umschalten nicht mit Gewalt herbeigefiihrt werden. Nehmen Sie

beim Bedienen der Schalter vorsichtshalber die LCP-Bedieneinheit ab. Die Schalter diirfen nur betatigt werden, wenn der Frequen-

zumrichter spannungsfrei geschaltet ist.

°
I
I
B
g
8
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3.6 Endgiiltige Konfiguration und Test

Um die Konfiguration zu testen und sicherzustellen, dass der Frequenzumrichter funktioniert, kann folgendermaBen vorgegangen werden:

1. Schritt: Uberpriifen Sie das Motor-Typenschild.

ACHTUNG!
Der Motor verfiigt entweder Uber Sternschaltung (Y) oder Dreieckschaltung (A). Diese Informationen befinden sich auf dem Motor-
Typenschild.

130BT307.10

BAUER D-7 3734 ESLINGEN

3~MOTOR NR. 1827421 2003
S/E005A9

1.5 KW
n231,5 /MIN. 400 Y %
n1 1400 /MIN. 50 Hz
cos 0,80 3,6 A
1,7L
B P65 H1/1A

2. Schritt: Geben Sie die Motor-Typenschilddaten in der folgen-

—

Par. 1-20 Motornennleistung [kW]
den Reihenfolge in die entsprechenden Parameter ein. Par. 1-21 Motornennleistung [PS]

Um diese Liste aufzurufen, driicken Sie erst die Taste [QUICK MENUS] Par. 1-22 Motornennspannung
« - - . Par. 1-23 Motornennfrequenz

und wahlen Sie dann ,Q2 Inbetriebnahme-Meni*. Par. 1-24 Motornennstrom

Par. 1-25 Motornenndrehzahl

viR Wi

3. Schritt: Aktivieren Sie die Automatische Motoranpassung
(AMA)
Ausfiihren einer AMA stellt die optimale Motorleistung sicher. Die AMA misst exakt die elektrischen Ersatzschaltbilddaten des Motors
und optimiert dadurch die interne Regelung.
1. SchlieBen Sie Klemme 37 an Klemme 12 an (falls Klemme 37 verfiigbar ist).

2. SchlieBen Sie Klemme 27 an Klemme 12 an oder stellen Sie Par. 5-12 Klemme 27 Digitaleingang auf ,,Ohne Funktion®™.
3.  Aktivieren Sie die AMA Par. 1-29 Autom. Motoranpassung.

4, Sie kdnnen zwischen reduzierter und kompletter AMA wahlen. Ist ein Sinusfilter vorhanden, darf nur die reduzierte AMA ausgefiihrt werden.
Andernfalls ist das Sinusfilter wahrend der AMA zu entfernen.

5. Driicken Sie die [OK]-Taste. Im Display wird ,AMA mit [Hand on]-Taste starten" angezeigt.
6. Driicken Sie die [Hand on]-Taste. Ein Statusbalken stellt den Verlauf der AMA dar.

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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AMA-Ausfiihrung vorzeitig abbrechen
1. Driicken Sie die [OFF]-Taste: Der Frequenzumrichter zeigt einen Alarm, und am Display wird gemeldet, dass die AMA durch den Benutzer
abgebrochen wurde.

Erfolgreiche AMA
1. Im Display erscheint ,AMA mit [OK]-Taste beenden".

2. Driicken Sie die [OK]-Taste, um die AMA abzuschlieBen.

Fehlgeschlagene AMA
1. Der Frequenzumrichter zeigt einen Alarm an. Eine Beschreibung des Alarms finden Sie im Abschnitt Warnungen und Alarme.

2. ,Wert"in [Alarm Log] zeigt die zuletzt vor dem Ubergang in den Alarmzustand von der AMA ausgefiihrte Messsequenz. Diese Nummer zusammen

mit der Beschreibung des Alarms hilft Thnen bei der Fehlersuche. Geben Sie die Nummer und die Beschreibung des Alarms bei eventuellen
Anrufen beim Danfoss-Service an.

ACHTUNG!
Haufige Ursache fiir eine fehlgeschlagene AMA sind falsch registrierte Motortypenschilddaten oder auch eine zu groBe Differenz zwi-
schen Umrichter-/Motor-Nennleistung.

Schritt 4. Drehzahlgrenze und Rampenzeit einstellen

Par. 3-02 Minimaler Sollwert
Par. 3-03 Max. Sollwert

Tabelle 3.2: Stellen Sie die Grenzwerte fiir Drehzahl und Rampenzeit
gemal den Anforderungen der Anwendung ein.

Par. 4-11 Min. Drehzah/ [UPM] oder Par. 4-12 Min. Frequenz [Hz]
Par. 4-13 Max. Drehzahl [UPM] oder Par. 4-14 Max Frequenz [Hz]

Par. 3-41 Rampenzeit Auf 1
Par. 3-42 Rampenzeit Ab 1
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3.7 Zusatzliche Verbindungen

3.7.1 Mechanische Bremssteuerung

In Hub- und Vertikalférderanwendungen muss in der Regel eine elektromechanische Bremse gesteuert werden:

Verwenden Sie zum Steuern der Bremse einen Relais- oder Digitalausgang (Klemme 27 und 29).

Halten Sie den Ausgang geschlossen (spannungsfrei), so lange der Frequenzumrichter den Motor nicht halten kann, da z. B. die Last zu schwer

ist.

Wahlen Sie Mechanische Bremsansteuerung [32] in Par. 5-4* fir Anwendungen mit einer elektromechanischen Bremse.
Die Bremse wird gelliftet, wenn der Motorstrom den in Par. 2-20 Bremse dffnen bei Motorstrom eingestellten Wert iberschreitet.

Die Bremse wird geschlossen, wenn die Ausgangsdrehzahl niedriger als die in Par. 2-21 Bremse schliessen bei Motordrehzahlbder
Par. 2-22 Bremse schlielSen bei Motorfrequenz eingestellte Drehzahl ist und ein Stoppbefehl anliegt.

Beim Auftreten eines Alarms oder einer Uberspannung fillt die mechanische Bremse sofort ein.

3.7.2 Parallelschaltung von Motoren

Der Frequenzumrichter kann mehrere parallel geschaltete Motoren steu-

ern. Der Gesamtstrom der Motoren darf den maximalen Ausgangsnenn- Eﬂ
strom Imn des Frequenzumrichters nicht tbersteigen. ™~ 0000
00
[eYe}ote)

ACHTUNG! h

Installationen mit gemeinsamem Anschluss wie in der .
Abbildung unten werden nur bei kurzen Kabeln emp- -

fohlen. -

ACHTUNG! @g&u
Bei parallel geschalteten Motoren kann Par. 1-29 Au- ogool| LCFilter

tom. Motoranpassung nicht verwendet werden.

ACHTUNG! L
Das elektronisch thermische Relais (ETR) des Frequen-

zumrichters kann bei parallel geschalteten Motoren o0
nicht als Motor-Uberlastschutz fiir die einzelnen Moto- &%833

ren des Systems verwendet werden. Ein zusatzlicher
Motorschutz, z. B. Thermistoren oder Thermorelais, ist

deshalb vorzusehen (Trennschalter sind als Schutz

nicht geeignet).

130BA170.10

Beim Start und bei niedrigen Drehzahlen kénnen mdglicherweise Probleme auftreten, wenn die MotorgréBen sehr unterschiedlich sind, da bei kleinen
Motoren der relativ hohe ohmsche Widerstand im Stator eine hohere Spannung beim Start und bei niedrigen Drehzahlen erfordert.
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3.7.3 Thermischer Motorschutz

Das elektronisch thermische Relais im Frequenzumrichter hat die UL-Zulassung fiir Einzelmotorschutz, wenn Par. 1-90 7hermischer Motorschutz auf ETR-
Alarm und Par. 1-24 Motornennstrom auf Motornennstrom (siehe Motor-Typenschild) eingestellt ist.

Als thermischer Motorschutz kann ebenfalls die PTC-Thermistorkartenoption MCB 112 verwendet werden. Diese Karte ist ATEX-zertifiziert fiir den Schutz
von Motoren in explosionsgefahrdeten Bereichen, Zone 1/21 und Zone 2/22. Weitere Informationen siehe Projektierungshandbuch.

3.7.4 Einen PC an den Frequenzumrichter anschlieBen

Um den Frequenzumrichter von einem PC aus zu konfigurieren, bendtigen
Sie auf IThrem PC die MCT 10 Software.

Der PC kann Uber ein Standard-USB-Kabel (Host/Gerdt) oder Uber die
RS485-Schnittstelle an den Frequenzumrichter angeschlossen werden.

130BT308.10

Siehe hierzu Abschnitt Busanschluss im Programmierungshandbuch.

ACHTUNG!

Die USB-Verbindung ist galvanisch von der Versor-
gungsspannung (PELV) und anderen Hochspannungs-
klemmen getrennt. Die USB-Verbindung ist an Schutz-
erde (PE) am Frequenzumrichter angeschlossen. Be- Abbildung 3.23: USB-Verbindung

nutzen Sie nur einen isolierten Laptop als PC-Verbin-

dung zum USB-Anschluss am Frequenzumrichter.

3.7.5 Die FC 300 PC-Software

Datensicherung im PC mit MCT 10 Software: Dateniibertragung vom PC zum Frequenzumrichter mit MCT 10
1. SchlieBen Sie lber einen USB-Anschluss einen PC an das Gerat Software:
an. 1. SchlieBen Sie liber den USB-Anschluss einen PC an das Gerat
2. Starten Sie MCT 10 Software. an.

3. Wabhlen Sie unter ,Netzwerk" den USB-Anschluss aus. 2. Starten Sie MCT 10 Software.

4. Wahlen Sie ,Kopieren™. 3. Wahlen Sie im Mendi Datei ,Offnen" - gespeicherte Dateien wer-
den angezeigt.
5. Wabhlen Sie ,,Projekt". B
4, Offnen Sie die gewiinschte Datei.
6.  Wahlen Sie ,Einfliigen®.
5. Wabhlen Sie ,Zum Frequenzumrichter schreiben®.
7. Wabhlen Sie im Meni ,Datei* die Option ,Speichern unter", um

die Einstellungen auf Threm PC zu sichern. Alle Parameter werden nun zum Frequenzumrichter tbertragen.

Alle Parameter sind nun gespeichert.
Ein gesondertes Handbuch fiir MCT 10 Software ist verfiigbar:
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4.1 Die grafische und numerische Bedieneinheit LCP

Am einfachsten lasst sich der Frequenzumrichter Gber die grafische LCP Bedieneinheit (LCP 102) programmieren. Bei Verwendung der numerischen
Bedieneinheit (LCP 101) bendtigen Sie das Projektierungshandbuch des Frequenzumrichters als Referenz.

4.1.1 Programmieren an der grafischen LCP LCP

Die folgenden Anweisungen gelten fiir die grafische LCP (LCP 102):

Die Bedieneinheit ist in vier funktionelle Gruppen unterteilt:

1.  Grafikanzeige mit Statuszeilen. é
2. Menitasten und Anzeige-LEDs — zum Andern der Parameter und — :
Status 1(0)
zum Umschalten zwischen Displayfunktionen. 1234pm T04A 35z
3. Navigationstasten und Kontroll-Anzeigen (LEDs). 1 43,5Hz
4. Bedientasten mit Kontroll-Anzeigen (LEDs).
Run OK

Alle Daten werden auf einem Grafikdisplay LCP wiedergegeben (maximal

funf Betriebsvariablen), wéhrend [Status] angezeigt wird.

Displayzeilen:

—
Status

— — —
Quick Main Alarm
Menu Menu Log

a.  Statuszeile: Zustandsmeldungen in der Form von Symbolen @ \
und Grafiken. 5| on

b.  Zeile 1-2: Je nach Displayanzeigeart Anzeigebereich fiir Be- Worn @
triebsvariablen oder fiir Parameternavigation bzw. -anderung. e T
Durch Driicken der Taste [Status] kann eine zusatzliche Zeile .
eingefiigt werden.

c.  Statuszeile: Zustandsmeldungen in Textform.

4.1.2 Programmieren der numerischen LCP Bedieneinheit

In den folgenden Anleitungen wird davon ausgegangen, dass eine nu-
merische LCP (LCP 101) angeschlossen ist:

Die Bedieneinheit ist in vier funktionelle Gruppen unterteilt: ]
1. Numerisches Display. [ |1,
. f sy,
2. Meniitasten und Anzeige-LEDs — zum Andern der Parameter und
zum Umschalten zwischen Displayfunktionen.
3.  Navigationstasten und Kontroll-Anzeigen (LEDs). , e
4, Bedientasten mit Kontroll-Anzeigen (LEDs).

O

Warn &
Alarm
= =

=

130BA191.10
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4.1.3 Erste Inbetriebnahme

Am einfachsten Iasst sich die Anlage in Betrieb nehmen, indem Sie auf die Taste [Quick Menu] driicken und die Anweisungen des LCP 102 befolgen (lesen

Danfott

Sie die Tabelle von links nach rechts). Das Beispiel bezieht sich auf Anwendungen mit Regelung ohne Riickfiihrung:

VLT®AutomationDrive FC 300 Produkt-

Driicken Sie
Q2 Quick Menu/Inbetriebnahme-Menti
Par. 0-01 Sprache Legen Sie die Sprache fest.
_ . Stellen Sie die auf dem Typenschild des Motors angegebene
Par. 1-20 Motornennleistung [kW] Nennleistung ein.
Stellen Sie die auf dem Typenschild des Motors angegebene
Par. 1-22 Motornennspannung Motornennspannung ein.yp geg
Par. 1-23 Motornennfrequenz f’ltgtlfrg;ﬁg:}qzzggzm Typenschild des Motors angegebene
Par. 1-24 Motorennstrom f/ltgtllgzr?] esr|1€r31 Sdtfg r:lgi I?em Typenschild des Motors angegebenen
Par. 1-25 Motornenndrehzahl Z?rilsgrgfz e(:jt:la :iﬁf dem Typenschild des Motors angegebene
Sie konnen die Standardeinstellung fiir die Klemme, Motorfrei-
Par. 5-12 Klemme 27 Digitaleingang lauf (inv.), in Ohne Funktion andern. In diesem Fall ist fir AMA
kein Anschluss an Klemme 27 erforderlich.
Par. 1-29 Autom, Motoranpassung (e;;v;?;rflce:te AMA-Funktion einstellen. Komplette AMA wird
Par. 3-02 Minimaler Sollwert Legen Sie die Mindestdrehzahl der Motorwelle fest.
Par. 3-03 Max. Sollwert Legen Sie die maximale Drehzahl der Motorwelle fest.
Par. 3-41 Rampenzeit Auf 1 It_ggﬁzhszlgh?ls I::Sn;penzelt Auf im Hinblick auf die Synchronmo-
S . ..
~ . Legen Sie die Rampenzeit AbVerzégerungszeit im Hinblick auf
L AR S R A L die Synchronmotordrehzahl ns fest.
Par. 3-13 Sollwertvorgabe Legen Sie fest, welcher Sollwert aktiv ist.
44 MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.




VLT®AutomationDrive FC 300 Produkt-
handbuch M 4 Programmieren

4.2 Inbetriebnahme-Menii

0-01 Sprache

Option: Funktion:
Bestimmt die im Display zu verwendende Sprache. Der Frequenzumrichter kann mit 4 verschiedenen
Sprachpaketen geliefert werden. Englisch und Deutsch sind Teil aller Sprachpakete. Englisch kann
nicht geléscht oder gedndert werden.

[0] * English Teil der Sprachpakete 1 - 4
[1] Deutsch Teil der Sprachpakete 1 - 4
[2] Francais Teil des Sprachpakets 1
[3] Dansk Teil des Sprachpakets 1
[4] Spanish Teil des Sprachpakets 1
[5] Italiano Teil des Sprachpakets 1
Svenska Teil des Sprachpakets 1
[71 Nederlands Teil des Sprachpakets 1
[10] Chinese Teil des Sprachpakets 2
Suomi Teil des Sprachpakets 1
[22] English US Teil des Sprachpakets 4
Greek Teil des Sprachpakets 4
Bras.port Teil des Sprachpakets 4
Slovenian Teil des Sprachpakets 3
Korean Teil des Sprachpakets 2
Japanese Teil des Sprachpakets 2
Turkish Teil des Sprachpakets 4
Trad.Chinese Teil des Sprachpakets 2
Bulgarian Teil des Sprachpakets 3
Srpski Teil des Sprachpakets 3
Romanian Teil des Sprachpakets 3
Magyar Teil des Sprachpakets 3
Czech Teil des Sprachpakets 3
Polski Teil des Sprachpakets 4
Russian Teil des Sprachpakets 3
Thai Teil des Sprachpakets 2
Bahasa Indonesia Teil des Sprachpakets 2
[99] Unknown
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1-20 Motornennleistung [kW]

Range: Funktion:

Anwen- [Anwendungsabhangig] Der Wert der Motornennleistung in kW muss den Angaben auf dem Typenschild des angeschlosse-
dungsab- nen Motors entsprechen. Die Werkseinstellung entspricht der Typenleistung des Frequenzumrich-
hédngig* ters.

Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor gedndert werden. Dieser Par. ist im LCP sichtbar,
wenn Par. 0-03 Landereinstellungen International [0] ist.

ACHTUNG!
Vier LeistungsgroBen Uber, eine GroBe unter der Gerate-Nennleistung.

1-22 Motornennspannung

Range: Funktion:

Anwen- [Anwendungsabhangig] Der Wert muss den Angaben auf dem Typenschild des angeschlossenen Motors entsprechen. Die
dungsab- Werkseinstellung entspricht der Typenleistung des Frequenzumrichters.

hangig* Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor gedandert werden.

1-23 Motornennfrequenz

Range: Funktion:
Application [20 - 1000 Hz] Min.-Max. Motorfrequenz: 20-1000 Hz
dependent* Stellen Sie einen Wert ein, der den Angaben auf dem Typenschild des angeschlossenen Motors

entspricht. Wird ein Wert abweichend von 50 Hz oder 60 Hz eingestellt, so ist eine Korrektur in
Par. 1-50 Motormagnetisierung bei 0 UPM. bis Par. 1-53 Steuerprinzip Umschaltpunkt erforderlich.
Flr 87-Hz-Betrieb bei 230/400-V-Motoren die Typenschilddaten fiir 230 V/50 Hz einstellen.
Par. 4-13 Max. Drehzahl [UPM] und Par. 3-03 Max. Sollwert missen bei der 87-Hz-Anwendung
angepasst werden

1-24 Motornennstrom

Range: Funktion:
Anwen- [Anwendungsabhangig] Eingabe des Motornennstroms entsprechend dem Motor-Typenschild. Diese Daten dienen der Be-
dungsab- rechnung von Drehmoment, thermischem Motorschutz usw.
hdngig*
ACHTUNG!

Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor geandert werden.

1-25 Motornenndrehzahl

Range: Funktion:
Application [100 - 60000 RPM] Geben Sie die auf dem Typenschild des Motors angegebene Nenndrehzahl an. Dieser Wert dient zur
dependent* Berechnung des automatischen Schlupfausgleichs.

ACHTUNG!

Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor gedndert werden.
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5-12 Klemme 27 Digitaleingang

Option: Funktion:
Wahlen Sie die Funktion aus dem verfiigbaren Digitaleingangsbereich aus.

Ohne Funktion [0]
Reset [1]
Motorfreilauf (inv.) [2]
Mot.freil./Res. inv. [3]
Schnellst.rampe (inv) [4]
DC Bremse (invers) [5]
Stopp (invers) [6]
Start [8]
Puls-Start [9]
Reversierung [10]
Start + Reversierung [11]
Start nur Rechts [12]
Start nur Links [13]
Festdrz. (JOG) [14]
Festsollwert Bit 0 [16]
Festsollwert Bit 1 [17]
Festsollwert Bit 2 [18]
Sollw. speich. [19]
Drehz. speich. [20]
Drehzahl auf [21]
Drehzahl ab [22]
Satzanwahl Bit 0 [23]
Satzanwahl Bit 1 [24]
Freqg.korr. Auf [28]
Freq.korr. Ab [29]
Pulseingabe [32]
Rampe Bit 0 [34]
Rampe Bit 1 [35]
Netzausfall (invers) [36]
DigiPot Auf [55]
DigiPot Ab [56]
DigiPot I&schen [57]
Reset Zahler A [62]
Reset Zahler B [65]

1-29 Autom. Motoranpassung

Option: Funktion:

Die AMA-Funktion optimiert die dynamische Motorleistung durch automatisches Optimieren der er-
weiterten Motorparameter (Par. 1-30 bis Par. 1-35) im Stillstand.

Aktivieren Sie die AMA-Funktion durch Driicken von [Hand-on] nach Auswahl von [1] oder [2]. Siehe
auch Abschnitt Automatische Motoranpassung. Verlauft die Motoranpassung normal, wird zum Ab-
schluss folgende Meldung im Display angezeigt: ,,AMA mit [OK]-Taste beenden®. Nach Driicken der
[OK]-Taste ist der Frequenzumrichter wieder betriebsbereit.

Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor gedndert werden.

[0] * AUS

[1] Komplette Anpassung Eine automatische Motoranpassung des Statorwiderstands Rs, des Rotorwiderstands R;, der Sta-
torstreureaktanz xi, der Rotorstreureaktanz Xz und der Hauptreaktanz X, wird vorgenommen.

FC 301: Die Komplette AMA umfasst beim FC 301 keine Xn-Messung, Der Xn-Wert wird jedoch aus
der Motordatenbank ermittelt. Par. 1-35 kann angepasst werden, um optimale Startleistung zu er-
reichen.

[2] Reduz. Anpassung Ein reduzierter Test wird durchgefiihrt, bei dem nur der Statorwiderstand Rs im System ermittelt
wird. Wahlen Sie diese Option, wenn ein LC-Filter zwischen Frequenzumrichter und Motor eingesetzt
wird.

Hinweis:

. Die AMA sollte an einem kalten Motor durchgefiihrt werden.
. Die AMA kann nicht durchgefiihrt werden, wahrend der Motor lauft.

. Die AMA kann nicht bei permanenterregten Motoren durchgefiihrt werden.
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ACHTUNG!
Es ist wichtig, dass die Motorparameter 1-2* korrekt eingestellt sind, da sie in den AMA-Algorithmus einflieBen. Fiir eine optimale

dynamische Motorleistung ist eine AMA notwendig. Je nach Nennleistung des Motors kann die Motoranpassung bis zu 10 Minuten

dauern.

ACHTUNG!
Wéhrend der AMA darf die Motorwelle nicht angetrieben werden.

ACHTUNG!
Andert sich eine der Einstellungen in Par. 1-2*, dann werden die Werkseinstellungen fiir Par. 1-30 bis 1-39 wiederhergestellt.

3-02 Minimaler Sollwert

Range: Funktion:

Anwen- [Anwendungsabhangig] Eingabe des minimalen Sollwerts. Der minimale Sollwert bestimmt den Mindestwert der Summe aller

dungsab- Sollwerte.

hangig* Der minimale Sollwert ist nur aktiv, wenn Par. 3-00 Sollwertbereich auf Min bis Max. [0] eingestellt
wurde.

Die Einheit des minimalen Sollwerts entspricht:

. der Auswahl des Regelverfahrens in Par. 1-00 Regelverfahren:. Mit Drehgeber [1]: UPM,
Drehmomentregler [2]: Nm.

. Der in Par. 3-01 Soll-/Istwerteinheit gewdhlten Einheit.

3-03 Max. Sollwert

Range: Funktion:

Anwen- [Anwendungsabhangig] Eingabe des maximal zuldssigen Sollwerts. Der maximale Sollwert definiert den maximalen Wert,
dungsab- den die Summe aller Sollwerte annehmen kann.

hangig* Die Einheit des max. Sollwerts richtet sich nach:

. der Auswahl des Regelverfahrens in Par. 1-00 Regelverfahren: Mit Drehgeber [1]: UPM,
Drehmomentregler [2]: Nm.

. Der in Par. 3-00 Sollwertbereich gewahlten Einheit.

3-41 Rampenzeit Auf 1

Range: Funktion:

Anwen- [Anwendungsabhangig] Geben Sie die Rampenzeit Auf ein, d. h. die Beschleunigungszeit von 0 UPM bis zur Synchronmo-
dungsab- tordrehzahl ns. Wahlen Sie die Rampenzeit Auf so, dass der Ausgangsstrom wahrend der Rampe
hangig* Auf den in Par. 4-18 Stromgrenze eingestellten Grenzwert nicht iberschreitet. Der Wert 0,00 ent-

spricht 0,01 s im Drehzahlmodus. Siehe Rampenzeit Ab in Par. 3-42 Rampenzeit Ab 1.
LBeschl, [s] x ns[UPM]
Sollw. [UPM]

Par..3 — 41 =

3-42 Rampenzeit Ab 1

Range: Funktion:

Anwen- [Anwendungsabhangig] Geben Sie die Rampenzeit Ab ein, d. h. die Verzégerungszeit von Synchronmotordrehzahl ns bis 0
dungsab- UPM. Wahlen Sie die Rampenzeit Ab so, dass keine Uberspannung aufgrund von generatorischem
hangig* Betrieb des Motors auftritt bzw. die Stromgrenze erreicht (eingestellt in Par. 4-18 Stromgrenze) nicht

iberschreitet. Der Wert 0,00 entspricht 0,01 s im Drehzahlmodus. Siehe Rampenzeit Auf in
Par. 3-41 Rampenzeit Auf 1.
Lyarz. [s] x ng [UPM]

Par.3 - 42 = Sollw, CUPM]
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4.3 Basisparameter fiir die Konfiguration

0-02 Hz/UPM Umschaltung

Option: Funktion:

Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor gedndert werden.
Die Displayanzeige hdngt von den Einstellungen in Par. 0-02 Hz/UPM Umschaltung und
Par. 0-03 Ldndereinstellungen ab. Die Werkseinstellung fiir Par. 0-02 Hz/UPM Umschaltung und
Par. 0-03 Landereinstellungen hangt von der Region der Welt ab, in der der Frequenzumrichter
ausgeliefert wird, kann jedoch nach Bedarf umprogrammiert werden.

ACHTUNG!
Bei Anderung der Hz/UPM Umschaltung werden bestimmte Parameter auf ihre

Werkseinstellung zuriickgesetzt. Es wird empfohlen, die Hz/UPM Umschaltung
zuerst vorzunehmen, bevor andere Parameter gedndert werden.

[0] U/min [UPM] Bestimmt, ob die Parameter mit bevorzugter Motordrehzahl (d. h. Soll-/Istwerte, Grenzwerte) in
UPM anzuzeigen sind.

[1]* Hz Bestimmt, ob die Parameter mit bevorzugter Motordrehzahl (d. h. Soll-/Istwerte, Grenzwerte) in Hz
anzuzeigen sind.

0-50 LCP-Kopie

Option: Funktion:

[0] * Keine Kopie

[1] Speichern in LCP Es konnen alle Parameter vom Speicher des Frequenzumrichters in das LCP {ibertragen werden.
[2] Lade von LCP, Alle Es kdnnen auch alle Parameter aus dem LCP zuriickgelesen werden.

[3] Lade von LCP,nur Fkt. Es werden nur Parameter kopiert, die unabhangig von der MotorgréBe sind. Mit letzterer Auswahl

kénnen mehrere Frequenzumrichter mit der gleichen Funktion programmiert werden, ohne die Mo-
tordaten zu stéren.

[4] Datei MCO -> LCP
[5] Datei LCP -> MCO
[6] Data from DYN to LCP
[7] Data from LCP to DYN

Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor gedndert werden.

1-03 Drehmomentverhalten der Last

Option: Funktion:
Definiert das Drehmomentverhalten der Last.
Sowohl quadratisches Drehmoment als auch AEO sind Energiesparfunktionen.

[0] * Konstant. Drehmom. Die Motorwelle liefert bei variabler Drehzahlregelung ein konstantes Drehmoment.

[1] Quadr. Drehmoment Die Motorwelle liefert bei variabler Drehzahlregelung ein variables Drehmoment. Stellen Sie das
quadratische Drehmoment in Par. 14-40 Quadr.Mom. Anpassung ein.

[2] Autom. Energieoptim. Diese Funktion passt den Energieverbrauch automatisch durch Reduzieren von Magnetisierung und
Frequenz Uber Par. 14-41 Minimale AEO-Magnetisierung und Par. 14-42 Minimale AEO-Frequenzan.
[5] Constant Power Die Funktion ergibt eine konstante Leistung im Feldschwéchungsbereich. Die Formel ist:

p _ Drehmoment x UPM
konstant ~ 9550

Diese Auswahl ist je nach Frequenzumrichterkonfiguration ggf. nicht verfiigbar.

Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor gedndert werden.
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1-04 Uberlastmodus

Option: Funktion:
[o] * Hohes Ubermoment Erméglicht eine Uberlastung bis zu 160 % des Nenndrehmoments.
[1] Norm. Ubermom. Fiir (ibergroBen Motor - Uberlast mit 110 % Drehmoment.

Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor gedndert werden.

1-90 Thermischer Motorschutz

Option: Funktion:
Der Frequenzumrichter kann den Motor auf drei Arten thermisch schiitzen:

. Uber einen Thermistorsensor, der an einen Analog- oder Digitaleingang angeschlossen ist
(Par. 1-93 Thermistoranschluss). Siehe Abschnitt PTC-Thermistoranschluss.

. Uber einen KTY-Sensor, der an einen Analogeingang angeschlossen ist (Par. 1-96 K7Y-
Sensoranschluss). Siehe Abschnitt KTY-Sensoranschluss.

. Durch Berechnung des thermischen Verhaltens (ETR = elektronisch-thermisches Relais),
basierend auf der Motorbelastung und der Zeit. Die berechnete thermische Belastung wird
mit dem Motornennstrom Iy und der Motornennfrequenz fun verglichen. Bei den Be-
rechnungen wird die bei niedrigeren Drehzahlen herabgesetzte Kiihlung eines im Motor
eingebauten Lifters berlicksichtigt.

[0] * Kein Motorschutz Wenn bei permanent tberlastetem Motor keine Warnung oder Abschaltung des Frequenzumrichters
erfolgen soll.
[1] Thermistor Warnung Gibt eine Warnung aus, falls der angeschlossene Thermistor oder KTY-Sensor im Motor im Falle

einer Ubertemperatur ausldst.

[2] Thermistor Abschalt. Wenn der Frequenzumrichter abschalten soll, falls der angeschlossene Thermistor oder KTY-Sensor
im Motor ausldst.

Der Thermistorabschaltwiderstand muss > 3 kQ betragen.

Zum Wicklungsschutz sollte ein Thermistor (PTC-Sensor) in den Motor integriert werden.

[3] ETR Warnung 1 Nachstehend finden Sie eine detaillierte Beschreibung.
[4] ETR Alarm 1

[5] ETR Warnung 2

[6] ETR Alarm 2

[7] ETR Warnung 3

[8] ETR Alarm 3

[9] ETR Warnung 4

[10] ETR Alarm 4

ETR Warnung 1-4ist zu wahlen, um bei Uberlastung des Motors auf dem Display eine Warnung auszugeben.

ETR Alarm 1-4ist zu wahlen, um bei Uberlastung des Motors den Frequenzumrichter abzuschalten.

Ein Warnsignal kann Uber einen der Digitalausgéange programmiert werden. Das Signal wird bei Ausgabe einer Warnung und bei Abschaltung des Fre-
quenzumrichters angezeigt (Warnung Ubertemperatur). Die Funktionen

ETR (elektronisch-thermisches Relais) 1-4 berechnen die Last, wenn der Satz, in dem sie ausgewahlt wurden aktiv ist. Beispiel: ETR 3 beginnt die
Berechnung, wenn Satz 3 gewahlt wird. Fiir den nordamerikanischen Markt: ETR-Funktionen beinhalten Motoriiberlastungsschutz der Klasse 20 gemaB
NEC.
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1-93 Thermistoranschluss

Option:

[or*
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]

Ohne

Analogeingang 53
Analogeingang 54
Digitaleingang 18
Digitaleingang 19
Digitaleingang 32
Digitaleingang 33

Funktion:

Definiert die Anschlussstelle des Motorthermistors (PTC-Sensor). Die Auswahl einer Analogeingang-
soption [1] oder [2] ist nicht mdglich, wenn der Analogeingang bereits als Sollwertquelle verwendet

wird (Auswahl in Par. 3-15 Variabler Sollwert 1, Par. 3-16 Variabler Sollwert 2 oder Par. 3-17 Vari-
abler Sollwert 3).

Bei Verwendung von MCB112 muss immer [0] Ohne ausgewahlt sein.

ACHTUNG!

Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor gedndert werden.

ACHTUNG!

Digitaleingang muss in Par. 5-00 auf [0] PNP - Aktiv bei 24 V eingestellt werden.
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2-10 Bremsfunktion

Option: Funktion:
[0] * Aus Kein Bremswiderstand installiert.
[1] Bremswiderstand Das System verfiigt tiber einen Bremswiderstand, in den berschiissige Energie als Warme abge-

fuhrt wird. Bei angeschlossenem Bremswiderstand ist beim Bremsen (generatorischer Betrieb) eine
hohere DC-Zwischenkreisspannung verfiigbar. Die Funktion Bremswiderstand ist nur bei Geraten
mit eingebauter dynamischer Bremse verfiigbar.

[2] AC-Bremse Wird gewahlt, um das Bremsen ohne Bremswiderstand zu verbessern. Dieser Parameter steuert
eine Ubermagnetisierung des Motors bei generatorischem Betrieb. Die Funktion kann die OVC-
Funktion verbessern. Das Erhohen der elektrischen Verluste im Motor ermdglicht es der OVC-Funk-
tion, das Bremsmoment zu erhdhen ohne die Uberspannungsgrenze zu iiberschreiten. Bitte beach-
ten, dass AC-Bremse nicht so wirksam ist wie dynamisches Bremsen mit Bremswiderstand.
Die Funktion AC-Bremse kann im VVC*- und im Fluxmodus (Regelung mit und ohne Rickfiihrung)
verwendet werden.

2-11 Bremswiderstand (Ohm)

Range: Funktion:

Anwen- [Anwendungsabhangig] Einstellung des Bremswiderstands in Ohm. Dieser Wert dient zur therm. Uberwachung des Brems-

dungsab- widerstands, wenn diese Funktion in Par. 2-13 Bremswiderst. Leistungsiiberwachung gewahlt wur-

hédngig* de. Dieser Parameter ist nur bei Frequenzumrichtern mit eingebauter dynamischer Bremse verfiig-
bar.

Dieser Parameter ist fiir Werte ohne Dezimalstellen vorgesehen. Bei einer Auswahl mit zwei Dezi-
malstellen Par. 30-81 Bremswiderstand (Ohm) verwenden.

2-12 Bremswiderstand Leistung (kW)

Range: Funktion:

Anwen- [Anwendungsabhangig] Dieser Parameter legt die Uberwachungsgrenze fiir die an den Widerstand {ibertragene Bremsleis-
dungsab- tung fest.

hangig* Die Uberwachungsgrenze wird als Produkt des maximalen Arbeitszyklus (120 s) und als maximale

Leistung des Bremswiderstandes bei diesem Arbeitszyklus bestimmt. Siehe folgende Formel.

Application  [Application dependant]

dependent*

Bei 200-240 V-Geraten: 3902 X Arbeitszyklus
PWiderstand = R x 120 Wl

Bei 380-480 V-Geraten 7782 x Arbeitszyklus
PWiderstand = R x 120 W]

Bei 380-500 V-Geréiten 8102 x Arbeitszyklus
Pwiderstand = R x 120 Wl

Bei 575-600 V-Gerdten: 9432 X Arbeitszyklus
PWiderstand = R x 120 W]

Dieser Parameter ist nur bei Frequenzumrichtern mit eingebauter Bremselektronik verfiigbar.

2-13 Bremswiderst. Leistungsiiberwachung

Option: Funktion:
Dieser Parameter ist nur bei Frequenzumrichtern mit eingebauter Bremselektronik verfiigbar.
Er erméglicht die Uberwachung der Leistung des Bremswiderstands. Die Berechnung der Leistung
erfolgt anhand des Widerstandswertes (Par. 2-11 Bremswiderstand (Ohm)), der Zwischenkreis-
spannung und der Einschaltzeit des Widerstands.

[o] * Deaktiviert Es wird keine Uberwachung der Bremsleistung benétigt.

[1] Warnung Uberschreitet die (ber 120 s (bertragene Leistung 100 % der Uberwachungsgrenze
(Par. 2-12 Bremswiderstand Leistung (kW) ), so erscheint im Display eine Warnmeldung.
Fallt die Leistung auf unter 80 %, so wird die Warnung beendet.
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[2] Alarm Steigt die berechnete Leistung auf iiber 100 % der Uberwachungsgrenze, so schaltet der Frequen-
zumrichter ab und zeigt einen Alarm an.

[3] Warnung/Alarm Der Frequenzumrichter gibt bei Uberschreiten der Uberwachungsgrenze eine Warnung aus und
schaltet dann mit einem Alarm ab.

Ist die Leistungsiiberwachung auf Deaktiviert [0] oder Warnung[1] eingestellt, bleibt die Bremsfunktion auch bei Uberschreiten der Uberwachungsgrenze
aktiv. Dies kann zu einer thermischen Uberlastung des Widerstands fiihren. Zusétzlich kann eine Meldung iiber Relais bzw. die Digitalausgénge erfolgen.
Die typische Messgenauigkeit fiir die Leistungsiiberwachung hdngt von der Genauigkeit des Widerstands ab (min. £ 20 %).

2-15 Bremswiderstand Test

Option: Funktion:

In diesem Parameter kann eine Test- und Uberwachungsfunktion angewahlt werden (Priifung auf

Anschluss oder Vorhandensein eines Bremswiderstands), die im Falle einer Stérung eine Warnung
oder einen Alarm ausgibt.

ACHTUNG!

Bei Einschalten des Netzstroms wird gepriift, ob der Bremswiderstand unterbro-
chen ist. Der Test auf Brems-IGBT-Kurzschluss erfolgt, wenn nicht gebremst wird.
Durch eine Warnung oder Abschaltung wird die Bremsfunktion abgeschaltet.

Testsequenz wie folgt:

1. Der Uberlagerungsscheitelwert fiir den DC-Zwischenkreis wird fiir 300 ms ohne Bremsen
gemessen.

2. Der Uberlagerungsscheitelwert fiir den DC-Zwischenkreis wird fiir 300 ms bei eingeschal-
teter Bremse gemessen.

3.  Wenn der Scheitelwert der Uberlagerung der Zwischenkreisspannung beim Bremsen nied-
riger als der Scheitelwert der Uberlagerung der Zwischenkreisspannung vor dem Bremsen
+ 1 % ist, wird der Bremswiderstand Test abgebrochen und es erfolgt eine Warn- oder
Alarmmeldung.

4. Wenn der Scheitelwert der Uberlagerung der Zwischenkreisspannung beim Bremsen nied-
riger als der Scheitelwert der Uberlagerung der Zwischenkreisspannung vor dem Bremsen
+ 1 % ist, ist der Bremswiderstand Test OK.

[0] * Deaktiviert Bremswiderstand und Brems-IGBT werden auf Kurzschluss wahrend des Betriebs liberwacht. Bei
Auftreten eines Kurzschlusses wird Warnung 25 angezeigt.

[1] Warnung Bremswiderstand und Brems-IGBT werden auf etwaigen Kurzschluss iberwacht. AuBerdem wird bei
Einschalten des Netzstroms gepriift, ob der Bremswiderstand unterbrochen ist.

[2] Alarm Uberwachung eines Kurzschlusses oder einer Unterbrechung des Bremswiderstands und eines Kurz-
schlusses des Brems-IGBT. Wird ein Fehler festgestellt, schaltet der Frequenzumrichter ab und zeigt
einen Alarm (Abschaltblockierung) an.

[3] Stopp und Absch. Uberwachung eines Kurzschlusses oder einer Unterbrechung des Bremswiderstands und eines Kurz-
schlusses des Brems-IGBT. Wird ein Fehler erfasst, fahrt der Frequenzumrichter den Motor herunter
und schaltet dann ab. Es wird ein Alarm {iber Abschaltblockierung angezeigt (z. B. Warnung 25, 27
oder 28).

[4] AC-Bremse Uberwachung eines Kurzschlusses oder einer Unterbrechung des Bremswiderstands und eines Kurz-
schlusses des Brems-IGBT. Wird ein Fehler erfasst, fiihrt der Frequenzumrichter eine kontrollierte
Rampe ab aus. Diese Option ist nur bei FC 302 verfiigbar.

[5] Abschaltblockierung

ACHTUNG!
Eine Warnung bei Deaktiviert [0] oder Warnung [1] kann nur durch Aus- und Wiedereinschalten der Netzspannung geldscht werden,

vorausgesetzt, der Fehler ist behoben worden. Bei Deaktiviert [0] oder Warnung [1] lauft der Frequenzumrichter auch dann weiter,

wenn ein Fehler festgestellt wurde.
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Dieser Parameter ist nur bei Frequenzumrichtern mit eingebauter dynamischer Bremse verfiigbar.

4.3.1 2-2* Mechanische Bremse

Bei Hub- oder Férderanwendungen muss hadufig eine elektromagnetische Bremse verwendet werden.

Zur Steuerung der Bremse kann ein Relaisausgang (1 oder 2) oder ein Digitalausgang (Klemme 27 oder 29) dienen. Dieser Ausgang muss normalerweise
schlieBen, solange der Frequenzumrichter den Motor nicht ,halten* kann, beispielsweise aufgrund einer Uberlast. Wahlen Sie Mechanische Bremssteue-
rung [32] fur Anwendungen mit einer elektromagnetischen Bremse in Par. 5-40 Relaisfunktion, Par. 5-30 Klemme 27 Digitalausgang oder
Par. 5-31 Klemme 29 Digitalausgang. Wird Mechanische Bremssteuerung[32] gewahlt, so bleibt die mechanische Bremse beim Start so lange geschlossen,
bis der Ausgangsstrom hoher ist als der in Par. 2-20 Bremse dffnen bei Motorstrom eingestellte Wert. Beim Stopp wird die mechanische Bremse ge-
schlossen, wenn die Drehzahl unter den in Par. 2-21 Bremse schliessen bei Motordrehzah/ eingestellten Wert fallt. Tritt am Frequenzumrichter ein Alarm-
zustand (z. B. ein Uberstrom, eine Uberspannung etc.) ein, so wird umgehend die mechanische Bremse geschlossen. Dies ist auch wéhrend eines Sicheren

Stopps der Fall.

ACHTUNG!
Schutz- und Abschaltverzégerungsfunktionen (Par. 14-25 Drehmom.grenze Verzdgerungszeit und Par. 14-26 WR-Fehler Abschaltver-
zdgerung) kénnen die Aktivierung der mechanische Bremse bei Vorliegen eines Alarmzustands verzdgern. Diese Funktionen missen

in Hubanwendungen deaktiviert werden.

4 130BA074.12
Start- 1=Ein
klemme 18 p=Aus|
Par 1-71
S'cgart:verzogel'ungS-I Par 2-21
zeit H -
Bremsaktivierungs-
Drehzahl & drehzahl
| | ~lpar 1-74
L Startdrehzahl
Ausgangsstrom 1 ]
Vormagnetisierungs- |
strom oder
DC-Haltestrom \ \ Par 2-20 /
Par 1-76 Startstrcom/ Bremslésestrom
Par 2-23 Par 2-00 DC-Haltestrom
Bremsverzogerungs-
zeit
Reaktionszeit EMK-Bremse
i !
Relais 01 Ein /
Aus
Mechanische Bremse J
Blockiert |
Mechanische Bremse
Frei -
Zeit
2-20 Bremse 6ffnen bei Motorstrom
Range: Funktion:
Anwen- [Anwendungsabhangig] Definiert, bei welchem Motorstrom nach einem Startsignal die mech. Bremse geliiftet werden soll.
dungsab- Die Werkseinstellung ist der maximale Strom, den der Wechselrichter fiir die jeweilige Leistungs-
hédngig* groBe liefern kann. Der obere Grenzwert wird in Par. 16-37 Max.-WR-Strom eingestellt.

ACHTUNG!
Wenn mechanische Bremskontrolle ausgewahlt ist, aber keine mechanische
Bremse angeschlossen ist, funktioniert die Funktion als Werkseinstellung wegen

des zu niedrigen Motorstroms nicht.
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2-21 Bremse schliessen bei Motordrehzahl

Range: Funktion:
Application [0 - 30000 RPM] Definiert, bei welcher Motordrehzahl nach einem Stoppsignal die mech. Bremse wieder einfallen soll.
dependent* Die obere Drehzahlgrenze wird in Par. 4-53 Warnung Drehz. hoch festgelegt.

2-22 Bremse schlieBen bei Motorfrequenz

Range: Funktion:

Anwen- [Anwendungsabhangig] Definiert, bei welcher Motorfrequenz nach einem Stoppsignal die mech. Bremse wieder einfallen
dungsab- soll.

hangig*

2-23 Mech. Bremse Verzogerungszeit
Range: Funktion:

0.0 s* [0.0-5.0s] Verlangert die Magnetisierung des Motors nach einem Rampenstopp. Die Welle wird bei Drehzahl
0 mit vollem Haltemoment gehalten. Stellen Sie sicher, dass die mechanische Bremse die Last halt,
bevor der Motor in den Freilauf wechselt. Siehe auch Abschnitt Mechanische Bremse im Projektie-
rungshandbuch.

2-24 Stopp-Verziégerung

Range: Funktion:
0.0 s* [0.0 - 5.0 s] Legt das Zeitintervall zwischen Motorstopp und SchlieBen der Bremse fest. Dieser Parameter ist Teil
der Stoppfunktion.

2-25 Bremse liiften Zeit
Range: Funktion:

0.20 s* [0.00 - 5.00 s] Dieser Wert definiert die Zeitdauer bis zum Offnen der mechanische Bremse. Dieser Parameter dient
als Timeout, wenn Bremsenistwert aktiviert ist.

2-26 Drehmomentsollw.

Range: Funktion:
0.00 %* [Application dependant] Der Wert definiert das vor dem Liiften gegen die geschlossene mechanische Bremse aufgewendete
Drehmoment.

2-27 Drehmoment Rampenzeit
Range: Funktion:
0.2 s* [0.0 - 5.0 s] Der Wert definiert die Dauer der Drehmomentrampe im Rechtslauf.
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2-28 Verstarkungsfaktor

Range: Funktion:

1.00* [1.00 - 4.00 ] Nur bei Fluxvektor mit Riickfiihrung aktiv. Diese Funktion gewahrleistet einen glatten Ubergang von
Drehmoment- zu Drehzahlregelung, wenn der Motor die Last von der Bremse {ibernimmt.

o~
o
<
<
~
N
B N —
N
N AN
\ N\
Motor-drehzahl T T T T
Vormagnetis. Drehmomen- Brems- Rampe 1 Auf Rampe 1 Ab Stopp- Brems-
trampenzeit | freigabe- | P.3-41 P.3-42 verzégerung|  verzégerung
| P227 | zeit | | P.2-24 | aktivieren
P.2-25 P2-23
Drehmomentsollw. 2-26 -t - - - - - - - - - - — — - = — - - - - - -

Drehmoment-Sollw.

Relais ¢
Verstarkungsfaktor
P.2-28 I
Verstarkung i |
| | }
| |
Mech.Bremse |
| | |
1 | 2 | 3 |

Abbildung 4.1: Ablauf beim Liiften der Bremse bei mechanischer Bremssteuerung in Hubanwendungen

1) Mech. Bremse Verzégerungszeit: Der Frequenzumrichter lauft wieder an der Position an, an der die mechanische Bremse gegriffen hat.
1) Stopp-Verzégerung.: Wenn die Zeit zwischen aufeinanderfolgenden Starts den Wert aus Par. 2-24 Stopp-Verzdgerung unterschreitet,
lauft der Frequenzumrichter ohne Aktivieren der mechanischen Bremse an (z. B. Reversierung).
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3-10 Festsollwert

Array [8]
Bereich: 0-7

Range:
0.00 %*  [-100.00 - 100.00 %]

Funktion:

Mit diesem Parameter kdnnen mittels Array-Programmierung acht (0 - 7) verschiedene Festsollwerte
programmiert werden. Der Festsollwert wird als Prozentsatz des Werts Refwax (Par. 3-03 Max. Soll-
wert) angegeben. Wenn ein Refuin ungleich 0 (Par. 3-02 Minimaler Sollwert) programmiert wird,
wird der Festsollwert als Prozentsatz des gesamten Sollwertbereichs, d. h. auf Basis der Differenz
zwischen Refwax und Refuin, berechnet. AnschlieBend wird der Wert zu Refuiv addiert. Um die Fest-
sollwerte (iber Digitaleingange anzuwahlen, miissen Sie an den entsprechenden Digitaleingangen
in Parametergruppe 5-1* Festsollwert Bit 0, 1 oder 2 ([16], [17] oder [18]) wahlen.

150BA149.10

12 (+24V)

Festsollwert 76543210

$—— —10101010 29 [P 5-13=Festsollw. Bit 0]

¢————— —11001100 32 [P 5-14=Festsollw. Bit 1]

L————11110000 33 [P 5-15=Festsollw. Bit 2]

Festsollwertbit

Festsollwert 0
Festsollwert 1
Festsollwert 2
Festsollwert 3
Festsollwert 4
Festsollwert 5
Festsollwert 6
Festsollwert 7

= = = 2 O O O O N
= = O O + = O O |+
= O = O - O = O O

3-11 Festdrehzahl Jog [Hz]

Range:

Anwen- [Anwendungsabhangig]
dungsab-

hangig*

Funktion:

Bei der JOG-Drehzahl handelt es sich um eine feste Ausgangsdrehzahl, mit der der Frequenzum-
richter bei aktivierter JOG-Funktion lauft.

Siehe auch Par. 3-80 Rampenzeit JOG.

3-15 Variabler Sollwert 1
Option:

[0] Deaktiviert

[1]* Analogeingang 53
[2] Analogeingang 54
[71 Pulseingang 29

Funktion:

Bis zu drei variable Sollwertsignale kdnnen addiert werden, um den eigentlichen Sollwert zu bilden.
Par. 3-15 Variabler Sollwert 1, Par. 3-16 Variabler Sollwert 2und Par. 3-17 Variabler Sollwert 3legen
diese Sollwertsignale fest. Dieser Parameter bestimmt, welcher Sollwerteingang als Quelle des ers-
ten Sollwertsignals zu behandeln ist. Die Summe dieser Sollwertsignale bildet den resultierenden
Sollwert.
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[8] Pulseingang 33

[11] Bus Sollwert

[20] Digitalpoti

[21] Analogeing. X30-11 (Universal-E/A-Optionsmodul)

[22] Analogeing. X30-12 (Universal-E/A-Optionsmodul)

[29] Analog Input X48/2

Option: Funktion:
Bis zu drei variable Sollwertsignale kénnen addiert werden, um den eigentlichen Sollwert zu bilden.
Par. 3-15 Variabler Sollwert 1, Par. 3-16 Variabler Sollwert 2und Par. 3-17 Variabler Sollwert 3legen
diese Sollwertsignale fest. Dieser Parameter bestimmt, welcher Sollwerteingang als Quelle des
zweiten Sollwertsignals zu behandeln ist. Die Summe dieser Sollwertsignale bildet den resultieren-
den Sollwert.

[0] Deaktiviert

[1] Analogeingang 53

[2] Analogeingang 54

[7] Pulseingang 29

[8] Pulseingang 33

[11] Bus Sollwert

[20] * Digitalpoti

[21] Analogeing. X30-11

[22] Analogeing. X30-12

[29] Analog Input X48/2

Option: Funktion:
Bis zu drei variable Sollwertsignale kénnen addiert werden, um den eigentlichen Sollwert zu bilden.
Par. 3-15 Variabler Sollwert 1, Par. 3-16 Variabler Sollwert 2und Par. 3-17 Variabler Sollwert 3legen
diese Sollwertsignale fest. Dieser Parameter bestimmt, welcher Sollwerteingang als Quelle des drit-
ten Sollwertsignals zu behandeln ist. Die Summe dieser Sollwertsignale bildet den resultierenden
Sollwert.

[0] Deaktiviert

[1] Analogeingang 53

[2] Analogeingang 54

[7] Pulseingang 29

[8] Pulseingang 33

[11] * Bus Sollwert

[20] Digitalpoti

[21] Analogeing. X30-11
[22] Analogeing. X30-12
[29] Analog Input X48/2

58 MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.



VLT®AutomationDrive FC 300 Produkt-
handbuch M 4 Programmieren

5-00 Schaltlogik

Option: Funktion:
Die Steuerlogik der Digitalein- und -ausgange kann mit diesem Parameter zwischen PNP (Positiv-
Logik) oder NPN (Negativ-Logik) umgeschaltet werden (Ausnahme: Klemme 37 ist immer PNP).

[0] * PNP Aktion bei positiven Richtungsimpulsen (¢). PNP-Systeme werden an Masse geschaltet.
[1] NPN Aktion bei negativen Richtungsimpulsen (¢). NPN-Systeme werden intern im Frequenzumrichter an
+24 V geschaltet.
ACHTUNG!

Wenn dieser Parameter gedndert wurde, muss er durch Aus- und Einschalten aktiviert werden.

Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor gedndert werden.

5-01 Klemme 27 Funktion

Option: Funktion:
[0] * Eingang Legt Klemme 27 als Digitaleingang fest.
[1] Ausgang Legt Klemme 27 als Digitalausgang fest.

Achtung: Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor geandert werden.

5-02 Kilemme 29 Funktion

Option: Funktion:
[0] * Eingang Legt Klemme 29 als Digitaleingang fest.
[1] Ausgang Legt Klemme 29 als Digitalausgang fest.

Dieser Parameter ist nur bei FC 302 verfiigbar.
Dieser Parameter kann nicht bei laufendem Motor gedndert werden.
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4.3.2 5-1* Digitaleingdange

Parameter zum Einstellen der Funktionen der Digitaleingange.
Digitaleingange werden zur Auswahl diverser Funktionen im Frequenzumrichter benutzt. Alle Digitaleingange kdnnen auf die folgenden Funktionen ein-
gestellt werden:

Funktion Auswahl Klemme
Ohne Funktion [0] Alle *KI. 32, 33
Alarm quittieren [1] Alle
Motorfreilauf (inv.) [2] Alle *KI. 27
Mot.freil./Res. inv. [3] Alle
Schnellst. inv. [4] Alle

DC Bremse (invers) [5] Alle
Stopp (invers) [6] Alle

Start [8] Alle *KI. 18
Puls-Start [9] Alle
Reversierung [10] Alle *KI. 19
Start + Reversierung [11] Alle

Start nur Rechts [12] Alle

Start nur Links [13] Alle
Festdrehzahl JOG [14] Alle *KI. 29
Festsollwert ein [15] Alle
Festsollwert Bit 0 [16] Alle
Festsollwert Bit 1 [17] Alle
Festsollwert Bit 2 [18] Alle
Sollw. speich. [19] Alle
Drehz. speich. [20] Alle
Drehzahl auf [21] Alle
Drehzahl ab [22] Alle
Satzanwahl Bit 0 [23] Alle
Satzanwahl Bit 1 [24] Alle

Préz. Stopp inv. [26] 18, 19
Praziser Start, Stopp [27] 18, 19
Freq.korr. Auf [28] Alle
Freg.korr. Ab [29] Alle
Zahlereingang [30] 29, 33
Pulseingang, ausgeldst durch Pulsflanke [31] 29, 33
Pulseingang, auf Zeitbasis [32] 29, 33
Rampe Bit 0 [34] Alle
Rampe Bit 1 [35] Alle
Netzausfall (invers) [36] Alle
Préziser Puls-Start [40] 18, 19
Praziser Puls-Start inv. [41] 18, 19
DigiPot Auf [55] Alle
DigiPot Ab [56] Alle
DigiPot I6schen [57] Alle
DigiPot Heben [58] Alle
Zahler A (+1) [60] 29, 33
Zahler A (-1) [61] 29, 33
Reset Zahler A [62] Alle
Zahler B (+1) [63] 29, 33
Zahler B (-1) [64] 29, 33
Reset Zahler B [65] Alle
Mech. Bremse Istwert [70] Alle
Mech. Bremse Istwert inv. [71] Alle
PID-Fehler inv. [72] Alle
PID-Reset I-Anteil [73] Alle

PID aktiviert [74] Alle
PTC-Karte 1 [80] Alle

FC 300-Standardklemmen: 18, 19, 27, 29, 32 und 33. MCB 101-Klemmen: X30/2, X30/3 und X30/4.
Klemme 29 kann nur im FC 302 als Ausgang verwendet werden.

Nur die fiir den jeweiligen Digitaleingang mdglichen Funktionen sind im zugehdrigen Parameter wéahlbar.

Die Digitaleingdnge kénnen auf die folgenden Funktionen programmiert werden:

[0] Ohne Funktion Keine Reaktion auf die an die Klemme gefiihrten Signale.

[1] Alarm quittieren Setzt den Frequenzumrichter nach Abschaltung/Alarm zuriick. Nicht alle Alarme kdnnen quittiert
werden.

[2] Motorfreilauf (inv.) (Werkseinstellung Klemme 27): Motorfreilaufstopp, invertierter Eingang (6ffnen). Wenn das Signal

an der zugewiesenen Klemme ,,0" ist, wird Motorfreilauf ausgefiihrt. (Logisch ,0" => Freilaufstopp)
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[3] Mot.freil./Res. inv. Reset und Motorfreilaufstopp, invers (6ffnen). Motorfreilauf wird ausgefiihrt, und der Frequenzum-
richter wird zuriickgesetzt. (Logisch ,0" => Motorfreilaufstopp und Reset)

[4] Schnellst. inv. Invertierter Eingang (6ffnen). Filhrt gemaB der Einstellung in Par. 3-81 Rampenzeit Schnellstopp
Rampenzeit Schnellstopp einen Stopp aus. Nach Anhalten des Motors dreht die Motorwelle im Leer-
lauf. (Logisch ,0" => Schnellstopp)

[5] DC Bremse (invers) Invertierter Eingang fiir DC-Bremse (6ffnen). Stoppt den Motor durch Anlegen einer Gleichstrom-
spannung Uber einen bestimmte Zeitraum. Siehe Par. 2-01 DC-Bremsstrom bis Par. 2-03 DC-Bremse
Ein [UPM]. Die Funktion ist nur aktiv, wenn der Wert in Par. 2-02 DC-Bremszeit ungleich 0 ist.
(Logisch ,,0" => DC-Bremsung)

[6] Stopp (invers) Stopp, invertierte Funktion. Wenn das Signal an der zugewiesenen Klemme von 1" auf ,,0" wechselt,
wird ein Rampenstopp aktiviert. Der Stopp wird gemaB der gewahlten Rampenzeit (Par. 3-42 Ram-
penzeit Ab 1, Par. 3-52 Rampenzeit Ab 2, Par. 3-62 Rampenzeit Ab 3, Par. 3-72 Rampenzeit Ab 4)
ausgefihrt.

ACHTUNG!

Befindet sich der Frequenzumrichter wahrend eines Stoppbefehls in der Momen-
tengrenze, kann dieser eventuell nicht ausgefiihrt werden. Konfigurieren Sie ei-
nen Digitalausgang fiir Mom.grenze u. Stopp [27], und verbinden Sie diesen mit
einem Digitaleingang, der fiir Motorfreilauf konfiguriert ist, um eine Abschaltung
auch in der Momentengrenze sicherzustellen.

[8] Start (Werkseinstellung Klemme 18): Wahlen Sie Start, um die zugewiesene Klemme fiir einen Start/
Stopp-Befehl zu konfigurieren. (Logisch , 1" = Start, Logisch ,0" = Stopp)

[9] Puls-Start Der Motor wird starten, wenn ein Pulssignal mindestens 2 ms lang angelegt wird. Der Motor stoppt,
wenn Sie Stopp (invers) aktivieren.

[10] Reversierung (Werkseinstellung Klemme 19). Andert die Drehrichtung der Motorwelle. Zum Umkehren logisch ,1*
wahlen. Das Reversierungssignal andert nur die Drehrichtung. Die Startfunktion wird nicht aktiviert.
Beide Richtungen in Par. 4-10 Motor Drehrichtung wahlen. Die Funktion ist bei Regelung mit Riick-
fihrung nicht aktiv.

[11] Start + Reversierung Aktiviert einen Startbefehl bei gleichzeitiger Reversierung. Signale beim Start sind nicht gleichzeitig
maglich.

[12] Start nur Rechts Deaktiviert den Linkslauf und ermdglicht einen Rechtslauf.

[13] Start nur Links Deaktiviert den Rechtslauf und ermdéglicht einen Linkslauf.

[14] Festdrehzahl JOG (Werkseinstellung Klemme 29): Aktiviert fiir die zugewiesene Klemme die JOG-Funktion. Sie miissen

in Par. 3-04 Externe Anwahl [1] wahlen. Siehe Par. 3-11 Festdrehzahl Jog [Hz].

[15] Festsollwert ein Dient zum Wechsel zwischen externem Sollwert und Festsollwert. Es wird davon ausgegangen, dass
in Par. 3-04 Sollwertfunktion Externe Anwahl/ [1] gewahlt wurde. Logisch ,0" = externer Sollwert
aktiv; bei Logisch ,1" ist einer der acht Festsollwerte aktiv.

[16] Festsollwert Bit 0 Festsollwert Bit 0, 1, und 2 erlaubt die Wahl zwischen einem der acht Festsollwerte gemaB der
folgenden Tabelle.

[17] Festsollwert Bit 1 Wie Festsollwert Bit 0 [16].
[18] Festsollwert Bit 2 Wie Festsollwert Bit 0 [16].

Festsollwertbit
Festsollwert 0

Festsollwert 1
Festsollwert 2
Festsollwert 3
Festsollwert 4
Festsollwert 5
Festsollwert 6

= = = =2 O O O O|N
= 2 O O = B O O |~
= O - O - O —= O|O

Festsollwert 7
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[19] Sollw. speichern Speichert den aktuellen Sollwert. Dieser gespeicherte Wert ist jetzt der Ausgangspunkt bzw. die
Bedingung fiir Drehzahl auf und Drehzahl ab. Wird Drehzahl auf/ab benutzt, so richtet sich die
Drehzahlénderung immer nach Rampe 2 (Par. 3-51 Rampenzeit Auf 2 und Par. 3-52 Rampenzeit Ab
2) im Intervall 0 - Par. 3-03 Max. Sollwert.

[20] Drehz. speich. Speichert die aktuelle Ausgangsdrehzahl (Hz). Die gespeicherte Motorfrequenz (Hz) ist auch der
Ausgangspunkt bzw. die Bedingung fiir die Verwendung von Drehzahl auf und Drehzahl ab. Wird
Drehzahl auf/fab benutzt, so richtet sich die Drehzahldnderung immer nach Rampe 2
(Par. 3-51 Rampenzeit Auf 2 und Par. 3-52 Rampenzeit Ab 2) im Intervall 0 - Par. 1-23 Motornenn-

frequenz.

ACHTUNG!
Wenn ,Drehz. speich." aktiv ist, kann der Frequenzumrichter nicht {iber einen
Rampenstopp angehalten werden. Stoppen Sie den Frequenzumrichter Uber eine

fir die Funktion Motorfreilauf (inv.) [2] oder Mot.freil./Res. inv. [3] program-
mierte Klemme.

[21] Drehzahl auf Drehzahl auf und Drehzahl ab sind zu wahlen, wenn eine digitale Steuerung der Drehzahl auf/ab
(Motorpotentiometer) erfolgen soll. Aktivieren Sie diese Funktion durch Auswahl von Sollwert spei-
chern oder Drehzahl speichern. Wenn Drehzahl Auf/Ab kiirzer als 400 ms aktiviert ist, wird resul-
tierende Sollwert um 0,1 % erhdht/reduziert. Wenn Drehzahl Auf/Ab langer als 400 ms aktiviert ist,
folgt der resultierende Sollwert der Einstellung fiir Rampe Auf/Ab in Par. 3-x1/ 3-x2.

Freg.korr. Ab Freg.korr. Auf
Keine Drehz.anderung 0 0
Reduziert um %-Wert 1 0
Erhéht um %-Wert 0 1
Reduziert um %-Wert 1 1
[22] Drehzahl ab Siehe Drehzahl auf [21].
[23] Satzanwahl Bit 0 Bei Auswahl von Satzanwahl Bit 0 oder 1 kann zwischen einem der vier Satze gewahlt werden.

Par. 0-10 Aktiver Satz auf Externe Anwahl stellen.
[24] Satzanwahl Bit 1 (Werkseinstellung Klemme 32): Identisch mit Satzanwahl Bit 0 [23].

[26] Préziser Stopp invers Verzdgert das Stoppsignal, um einen prazisen Stopp unabhdngig von der Drehzahl zu erhalten.
Sendet ein inverses Stopp-Signal, wenn die Funktion ,Praziser Stopp" in Par. 1-83 Préziser Stopp-
Funktion eingestellt ist.
Die Funktion ,Praziser Stopp invers" ist fiir Klemmen 18 oder 19 verfiigbar.

[27] Préz. Start, Stopp Verwendet, wenn Praziser Rampenstopp [0] in Par. 1-83 gewahlt ist.

Drehzahl 130BA220.10
[UPM,HZz]

Max.
Drehzahl
P 4-13

Akt.
Motorwellen- +---
drehzahl

Startsignal
Klemme 18[8]
(P 5-10)

Praziser Stopp
Klemme 19[26]

(P 5-11)
[28] Freg.korr. Auf Erhoht den in Par. 3-12 Frequenzkorrektur Auf/Ab eingestellten Sollwert in %-Schritten (relativ).
[29] Freg.korr. Ab Verringert den in Par. 3-12 Frequenzkorrektur Auf/Ab eingestellten Sollwert in %-Schritten (relativ).
[30] Zahlereingang Funktion ,,Praziser Stopp" in Par. 1-83 Praziser Stopp-Funktion wird als Zéhlerstopp oder drehzahl-

kompensierter Zahlerstopp mit oder ohne Reset verwendet. Der Zahlerwert muss in Par. 1-84 Pra-
ziser Stopp-Wert eingestellt werden.
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[31] Ausgel. d. Pulsfl. Der durch Pulsflanken ausgeltste Pulseingang zahlt die Anzahl von Pulsflanken pro Abtastzeit. Dies
ergibt eine hohere Auflésung bei hohen Frequenzen, ist jedoch bei niedrigeren Frequenzen nicht so
prézise. Verwenden Sie dieses Pulsprinzip fiir Drehgeber mit sehr niedriger Auflésung (z. B. 30 ppr).
Pulse S I -
3
Sample time ‘ ‘ ‘ ‘ 8
[32] Auf Pulszeitbasis Der Pulseingang auf Zeitbasis misst die Dauer zwischen Flanken. Dies ergibt eine hohere Auflésung
bei niedrigen Frequenzen, ist jedoch bei hoheren Frequenzen nicht so prézise. Dieses Prinzip hat
eine Grenzfrequenz, durch die es fiir Drehgeber mit sehr niedrigen Auflésungen (z. B. 30 ppr) bei
niedrigen Drehzahlen ungeeignet ist.
o
I
O
<
&
Speed [rpm] /—\ Speed [rpm] R
a Time[sec] b Time[sec]
a: sehr niedrige Drehgeberauflésung b: Standarddrehgeberauflésung
Pulse e =
Timer Prrrprrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr et §
Sample time | | | | | | | | @2
Time counter | | | @
Time Start Read Timer: Read Timer:
20 timer tides 20 timer tides
[34] Rampe Bit 0 Erlaubt die Wahl zwischen einer der vier Rampen gemaB der folgenden Tabelle.
[35] Rampe Bit 1 Identisch mit Rampe Bit 0.
Festes Rampenbit 1 0
Rampe 1 0 0
Rampe 2 0 1
Rampe 3 1 0
Rampe 4 1 1
[36] Netzausfall (invers) Aktiviert Par. 14-10 Netzausfall-Funktion. Netzausfall invers ist bei logisch ,0" aktiv.
[41] Praziser Puls-Start inv. Sendet ein Puls-Stopp-Signal, wenn die Funktion ,Praziser Stopp" in Par. 1-83 Praziser Stopp-Funk-
tion eingestellt ist. Die Funktion ,Praziser Puls-Stopp invers" ist fiir Klemmen 18 oder 19 verfiigbar.
[55] DigiPot Auf DigiPot Auf-Signal fiir die in Par.-Gruppe 3-9* beschriebene Digitalpotentiometer-Funktion.
[56] DigiPot Ab DigiPot Ab-Signal fiir die in Par.-Gruppe 3-9* beschriebene Digitalpotentiometer-Funktion.
[57] DigiPot l6schen Loscht den Digitalpotentiometer-Sollwert, siehe auch Par.-Gruppe 3-9%*.
[60] Zahler A (Nur Klemme 29 oder 33) Eingang zum Erhdhen der Z&hlung im SLC-Z&hler.
[61] Zahler A (Nur Klemme 29 oder 33) Eingang zum Verringern der Zahlung im SLC-Zahler.
[62] Reset Zahler A Eingang zum Reset von Zahler A.
[63] Zahler B (Nur Klemme 29 oder 33) Eingang zum Erhéhen der Zahlung im SLC-Zahler.
[64] Zahler B (Nur Klemme 29 oder 33) Eingang zum Verringern der Zahlung im SLC-Zahler.
[65] Reset Zahler B Eingang zum Reset von Zahler B.
[70] Mech. Bremse Istwert Bremsenriickfiihrung fiir Hubanwendungen: Par. 1-01 auf [3] Aluxvektor mit Geber programmieren;

Par. 1-72 auf [6] Mech. Bremse Sollw.
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[71] Mech. Bremse Istwert inv. Invertierte Bremsenriickfiihrung fiir Hubanwendungen.

[72] PID-Fehler inv. Bei Aktivierung wird die Invertierung nach Anwendung des Vorsteuerungsfaktors durchgefiihrt. Nur
verfuigbar, wenn ,Regelverfahren® auf ,Oberflachenwickler", ,Erweiterte PID-Drehzahl ohne Riick-
fuhrung" oder ,Erweiterte PID-Drehzahl mit Riickfiihrung" programmiert ist.

[73] PID-Reset I-Anteil Bei Aktivierung erfolgt ein Reset des I-Glieds des PID-Prozessreglers. Gleichwertig zu Par. 7-40. Nur
verfiigbar, wenn ,Regelverfahren® auf ,Oberflachenwickler", ,Erweiterte PID-Drehzahl ohne Riick-
flhrung™ oder ,Erweiterte PID-Drehzahl mit Rickfiihrung" programmiert ist.

[74] PID aktiviert Aktiviert den erweiterten PID-Prozessregler. Gleichwertig zu Par. 7-50. Nur verfiigbar, wenn ,Re-
gelverfahren™ auf ,Erweiterte PID-Drehzahl ohne Riickfiihrung" oder ,Erweiterte PID-Drehzahl mit
Riickfiihrung® programmiert ist.

[80] PTC-Karte 1 Alle Digitaleingange kénnen auf PTC-Karte 1 [80] eingestellt werden. Auf diese Option darf jedoch

nur ein Digitaleingang eingestellt sein.

4.3.3 5-3* Digitalausgéange

Parameter zum Einstellen der Funktionen der Digitalausgange. Die 2 elektronischen Digitalausgange sind fiir Klemme 27 und 29 gleich. Die E/A-Funktion
fiir Klemme 27 in Par. 5-01 Klemme 27 Funktion und die E/A-Funktion fir Klemme 29 in Par. 5-02 Klemme 29 Funktion ist zu programmieren. Diese

Parameter kénnen bei laufendem Motor nicht eingestellt werden.

[0] Ohne Funktion Werkseinstellung fiir alle Digitalausgange und Relaisausgénge.

[1] Steuer. bereit Die Steuerkarte ist bereit. Beispiel: Riickfiihrung von einem Frequenzumrichter, bei dem die Steu-
erung Uber eine externe 24 V-Stromversorgung (MCB107) versorgt wird und der Netzstrom zum
Frequenzumrichter nicht erfasst wird.

[2] FU bereit Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit, und an der Steuerkarte liegt Versorgungsspannung an.

[3] Bereit/Fern-Betrieb Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit, und der Fern-Betrieb ist aktiviert.

[4] Freigabe/k. Warnung Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit. Es ist kein Start- oder Stoppbefehl gegeben (Start/deak-
tivieren). Es sind keine Warnungen aktiv.

[5] Motor ein Motor dreht und Wellendrehmoment liegt vor.

[6] Motor ein/k. Warnung Die Ausgangsdrehzahl ist hoher als die in Par. 1-81 Ein.-Drehzahl fiir Stoppfunktion [UPM] einge-
stellte Drehzahl. Der Motor wird angesteuert und es liegen keine Warnungen vor.

[71 Grenzen OK, keine Warnung Der Motor lauft innerhalb der programmierten Grenzbereiche fiir Strom und Drehzahl (Einstellung
in Par. 4-50 Warnung Strom niedrigbis Par. 4-53 Warnung Drehz. hoch). Es liegen keine Warnungen
vor.

[8] Ist=Sollwert, keine Warnung Der Istwert entspricht dem Sollwert. Keine Warnungen.

[9] Alarm Es liegt ein Alarmzustand vor. Es liegen keine Warnungen vor.

[10] Alarm oder Warnung Es liegt ein Alarmzustand vor, oder es wird eine Warnung angezeigt.

[11] Moment.grenze Die Drehmomentgrenze, eingestellt in Par. 4-16 Momentengrenze motorisch oder 4-17, ist lber-
schritten.

[12] AuBerh. Stromber. Der Motorstrom liegt auBerhalb des in Par. 4-18 Stromgrenze eingestellten Bereichs.

[13] Unter Min.-Strom Der Motorstrom liegt unter dem in Par. 4-50 Warnung Strom niedrig eingestellten Wert.

[14] Uber Max.-Strom Der Motorstrom liegt tiber dem in Par. 4-51 Warnung Strom hoch eingestellten Wert.

[15] AuBerh.Drehzahlber. Die Ausgangsfrequenz liegt auBerhalb des in Par. 4-52 Warnung Drehz. niedrig und Par. 4-53 War-
nung Drehz. hoch eingestellten Frequenzbereichs.

[16] Unter Min.-Drehzahl Die Ausgangsdrehzahl liegt unter dem in Par. 4-52 Warnung Drehz. niedrig eingestellten Wert.

[17] Uber Max.-Drehzahl Die Ausgangsdrehzahl liegt (iber dem in Par. 4-53 Warnung Drehz. hoch eingestellten Wert.

[18] AuBerh. Istwertber. Der Istwert liegt auBerhalb des in Par. 4-56 Warnung Istwert niedr. und Par. 4-57 Warnung Istwert
hoch eingestellten Bereichs.

[19] Unter Min.-Istwert Der Istwert liegt unter dem in Par. 4-56 Warnung Istwert niedr. eingestellten Wert.

[20] Uber Max.-Istwert Der Istwert liegt Gber dem in Par. 4-57 Warnung Istwert hoch eingestellten Wert.
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[21]

[22]
[23]

[24]

[25]

[26]

[27]

[28]

[29]
[30]

[31]
[32]

[33]
[40]
[41]
[42]
[43]
[45]

[46]

[47]

[51]
[55]
[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

Warnung Ubertemp.

Bereit, keine therm. Warnung

Fern, Bereit, keine therm. Warnung

Bereit, k. Uber/Untersp

Reversierung

Bus OK

Moment.grenze und Stopp

Bremse, keine Warnung

Bremse OK, k. Alarm

Stor. Bremse (IGBT)

Steuerwort OFF1,2,3

Mechanische Bremse

Sicherer Stopp aktiv (nur FC 302)
AuBerh.Sollw.ber.

Unter Min.-Sollwert

Uber Max.-Sollwert

Erw. PID-Grenze

Bussteuerung

Bus-Strg. 1 bei Timeout

Bus-Strg. 0 bei Timeout

MCO-gesteuert
Pulsausgang

Vergleicher 0

Vergleicher 1

Vergleicher 2

Vergleicher 3

Vergleicher 4

Vergleicher 5

Logikregel 0

Die Temperaturgrenze entweder im Motor, im Frequenzumrichter oder im Bremswiderstand wurde
Uiberschritten.

Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit; eine Temperaturwarnung liegt nicht vor.

Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit, und der Fern-Betrieb ist aktiviert. Eine Temperaturwar-
nung liegt nicht vor.

Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit, und die Netzspannung ist innerhalb des festgelegten
Spannungsbereichs (siehe Abschnitt Allgemeine technische Datenim Projektierungshandbuch).

Reversferung Logisch ,1" bei Rechtslauf des Motors. Logisch ,0" bei Linkslauf des Motors. Wenn
der Motor nicht dreht, folgt der Ausgang dem Sollwert.

Die Bus-Kommunikation {iber die serielle Kommunikationsschnittstelle ist aktiv. Es liegt kein Timeout
vor.

Wird bei einem Freilaufstopp und einem Momentgrenzzustand verwendet. Das Signal ist invers, d.
h. logisch ,,0", wenn dem Frequenzumrichter ein Stoppsignal erteilt wurde und er sich in der Mo-
mentengrenze befindet.

Die Bremse ist aktiv, es liegen keine Warnungen vor.
Die Bremse ist betriebsbereit, es liegen keine Fehler vor.

Der Ausgang ist logisch ,,1%, wenn der Bremsen-Transistor (IGBT) einen Kurzschluss hat. Die Funk-
tion dient zum Schutz des Frequenzumrichters im Falle eines Fehlers in der Bremselektronik. Mithilfe
eines Ausgangs/Relais kann so die Versorgungsspannung des Frequenzumrichters abgeschaltet
werden.

Das Relais ist aktiv, wenn in Parametergruppe 8-** Steuerwort [0] ausgewahlt wurde.

Ermdglicht das Steuern einer externen mechanischen Bremse, sieche Beschreibung im Abschnitt
Ansteuerung der mechanischen Bremse und Parametergruppe 2-2*.

Zeigt an, dass der sichere Stopp an Klemme 37 aktiviert wurde.
Aktiv, wenn die Istdrehzahl auBerhalb der Einstellungen in Par. 4-52 bis 4-55 liegt.
Aktiv, wenn die Istdrehzahl unter der Drehzahlsollwerteinstellung liegt.

Aktiv, wenn die Istdrehzahl {iber der Drehzahlsollwerteinstellung liegt.

Der Ausgang wird tiber Bus gesteuert. Der Zustand des Ausgangs wird in Par. 5-90 Dig./Relais Ausg.
Bussteuerung eingestellt. Der Ausgangszustand wird bei einem Bus-Timeout beibehalten.

Der Ausgang wird liber Bus gesteuert. Der Zustand des Ausgangs wird in Par. 5-90 Djg./Relais Ausg.
Bussteuerung eingestellt. Bei einem Bus-Timeout wird der Ausgangszustand auf 1 (Ein) gestellt.

Der Ausgang wird iber Bus gesteuert. Der Zustand des Ausgangs wird in Par. 5-90 Djg./Relais Ausg.
Bussteuerung eingestellt. Bei einem Bus-Timeout wird der Ausgangszustand auf 0 (Aus) gestellt.

Aktiv, wenn MCO 302 oder MCO 305 angeschlossen ist. Der Ausgang wird (iber die Option gesteuert.

Siehe Parametergruppe 13-1*. Wird Vergleicher 0 als TRUE (Wahr) ausgewertet, so wird der Aus-
gang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

Siehe Parametergruppe 13-1*. Wird Vergleicher 1 als TRUE (Wahr) ausgewertet, so wird der Aus-
gang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.
Siehe Parametergruppe 13-1*. Wird Vergleicher 2 als TRUE (Wahr) ausgewertet, so wird der Aus-
gang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.
Siehe Parametergruppe 13-1*. Wird Vergleicher 3 als TRUE (Wahr) ausgewertet, so wird der Aus-
gang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

Siehe Parametergruppe 13-1*. Wird Vergleicher 5 als TRUE (Wahr) ausgewertet, so wird der Aus-
gang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

Siehe Parametergruppe 13-1*. Wird Vergleicher 5 als TRUE (Wahr) ausgewertet, so wird der Aus-
gang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

Siehe Parametergruppe 13-4*. Wird Logikregel 0 als TRUE (Wahr) ausgewertet, so wird der Aus-
gang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.
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[71]

[72]

[73]

[74]

[75]

[80]

[81]

[82]

[83]

[84]

[85]

[120]

[121]

[122]
[123]

[124]

[125]

[126]
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Logikregel 1

Logikregel 2

Logikregel 3

Logikregel 4

Logikregel 5

SL-Digitalausgang A

SL-Digitalausgang B

SL-Digitalausgang C

SL-Digitalausgang D

SL-Digitalausgang E

SL-Digitalausgang F

Hand-Sollwert aktiv

Fern-Sollwert aktiv

Kein Alarm

Startbefehl aktiv

Reversierung aktiv

Handbetrieb

Autobetrieb

Danfott

Siehe Parametergruppe 13-4*. Wird Logikregel 1 als TRUE (Wahr) ausgewertet, so wird der Aus-
gang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

Siehe Parametergruppe 13-4*. Wird Logikregel 2 als TRUE (Wahr) ausgewertet, so wird der Aus-
gang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

Siehe Parametergruppe 13-4*. Wird Logikregel 3 als TRUE (Wahr) ausgewertet, so wird der Aus-
gang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

Siehe Parametergruppe 13-4*. Wird Logikregel 4 als TRUE (Wahr) ausgewertet, so wird der Aus-
gang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

Siehe Parametergruppe 13-4*. Wird Logikregel 5 als TRUE (Wahr) ausgewertet, so wird der Aus-
gang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

Siehe Par. 13-52 SL-Controller Aktion. Der zugewiesene Ausgang kann mit einer Smart Logik-Aktion
[38] B-EINauf Ein und mit einer Smart Logik-Aktion [32] Digitalausgang A-AUS auf Aus geschaltet
werden.

Siehe Par. 13-52 SL-Controller Aktion. Der zugewiesene Ausgang kann mit einer Smart Logik-Aktion
[39] Digitalausgang B-EIN auf Ein und mit einer Smart Logic-Aktion [33] Djgitalausgang C-AUS auf
Aus geschaltet werden.

Siehe Par. 13-52 SL-Controller Aktion. Der zugewiesene Ausgang kann mit einer Smart Logic-Aktion
[40] Digitalausgang B-EIN auf Ein und mit einer Smart Logic-Aktion [34] Digitalausgang C-AUS auf
Aus geschaltet werden.

Siehe Par. 13-52 SL-Controller Aktion. Der zugewiesene Ausgang kann mit einer Smart Logic-Aktion
[41] Digitalausgang D-EIN auf Ein und mit einer Smart Logic-Aktion [35] Digitalausgang C-AUS auf
Aus geschaltet werden.

Siehe Par. 13-52 SL-Controller Aktion. Der zugewiesene Ausgang kann mit einer Smart Logic-Aktion
[42] Digitalausgang B-EIN auf Ein und mit einer Smart Logic-Aktion [36] Digitalausgang C-AUS auf
Aus geschaltet werden.

Siehe Par. 13-52 SL-Controller Aktion. Der zugewiesene Ausgang kann mit einer Smart Logic Action
[43] Digitalausgang B-EIN auf Ein und mit einer Smart Logic-Aktion [37] Digitalausgang C-AUS auf
Aus geschaltet werden.

Der Ausgang ist aktiv, wenn Par. 3-13 Sollwertvorgabe = [2] Ort oder wenn Par. 3-13 Sollwertvor-
gabe = [0] Umschalt. Hand/Auto, wahrend das LCP gleichzeitig im Handbetrieb ist.

Die in Par. 3-13 eingestellte Sollwertvorga- Ortsollwert Fernsollwert
be. aktiv [120] aktiv [121]
Sollwertvorgabe: Ort Par. 3-13 [2] 1 0
Sollwertvorgabe: Fern Par. 3-13 [1] 0 1

Sollwertvorgabe: Umschalt. Hand/Auto

Hand on

Hand on -> Off (Aus)
Auto on-> Off (Aus)
Auto

OO ||
= | O|lOC|O

Der Ausgang ist aktiv, wenn Par. 3-13 Sollwertvorgabe = Fern [1] oder Umschalt. Hand/Auto [0],
wahrend das LCP gleichzeitig im Autobetrieb ist. Siehe oben.

Der Ausgang ist aktiv, wenn kein Alarm vorliegt.

Der Ausgang ist aktiv, wenn ein Startbefehl ausgefiihrt wird (z. B. tber Bus-Schnittstelle (liber Di-
gitaleingang), [Hand on] oder [Auto on]), und kein ibergeordneter Stopp oder Start vorliegt.

Der Ausgang ist aktiv, wenn der Frequenzumrichter einen Linkslauf ausfiihrt (logisches Produkt der
Zustandsbits ,Motor ein™ UND ,Reversierung").

Der Ausgang ist aktiv, wenn der Frequenzumrichter im Handbetrieb lauft (Anzeige durch LED tiber
der [Hand on]-Taste).

Der Ausgang ist aktiv, wenn der Frequenzumrichter im Handbetrieb lduft (Anzeige durch LED {iber
der [Hand on]-Taste).
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5-40 Relaisfunktion

Array [9]

Danfott

(Relais 1 [0], Relais 2 [1], Relais 3 [2] (MCB 113), Relais 4 [3] (MCB 113), Relais 5 [4] (MCB 113), Relais 6 [5] (MCB 113), Relais 7 [6] (MCB 105),

Relais 8 [7] (MCB 105), Relais 9 [8] (MCB 105))

Option:
[0] *

[1]

[2]
[3]
[4]

[5]
(6]

[7]

[8]
[9]
[10]

[11]

[12]
[13]
[14]

[15]

[16]
[17]

[18]

[19]
[20]

[21]

[22]

[23]

[24]

[25]

Ohne Funktion

Steuer. bereit

Bereit
Bereit/Fern-Betrieb

Freigabe/k. Warnung

Motor ein

Motor ein/k. Warnung

Grenzen OK, k.Warn.

Ist=Sollw., k.Warn.
Alarm
Alarm oder Warnung

Moment.grenze

AuBerh.Stromber.
Unter Min.-Strom
Uber Max.-Strom

AuBerh.Drehzahlber.

Unter Min.-Drehzahl
Uber Max.-Drehzahl

AuBerh. Istwertber.

Unter Min.-Istwert
Uber Max.-Istwert

Warnung Ubertemp.

Bereit, k.therm.Warn.

Fern, Ber., k. therm.

Bereit, k.Uber-/Untersp.

Reversierung

Funktion:

Alle Digital- und Relaisausgdnge sind in Werkseinstellung auf ,,Ohne Funktion® programmiert.

Die Steuerkarte ist bereit. Beispiel: Riickfiihrung von einem Frequenzumrichter, bei dem die Steu-
erung Uber eine externe 24 V-Stromversorgung (MCB107) versorgt wird und der Netzstrom zum
Frequenzumrichter nicht erfasst wird.

Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit. Netz- und Steuerversorgungen sind i. O.
Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit, und der Fern-Betrieb ist aktiviert.

Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit. Es wurde kein Start- oder Stoppbefehl erteilt (Start blo-
ckiert). Es sind keine Warnungen aktiv.

Motor dreht und Wellendrehmoment liegt vor.

Die Ausgangsdrehzahl ist héher als die in Par. 1-81 Ein.-Drehzahl fiir Stoppfunktion [UPM] einge-
stellte Drehzahl. Der Motor wird angesteuert und es liegen keine Warnungen vor.

Der Motor lauft innerhalb der programmierten Grenzbereiche fiir Strom und Drehzahl (Einstellung
in Par. 4-50 Warnung Strom niedrig bis Par. 4-53 Warnung Drehz. hoch). Keine Warnungen.

Der Istwert entspricht dem Sollwert. Keine Warnungen.
Es liegt ein Alarmzustand vor. Keine Warnungen.
Es liegt ein Alarmzustand vor, oder es wird eine Warnung angezeigt.

Die Drehmomentgrenze, eingestellt in Par. 4-16 Momentengrenze motorisch oder Par. 4-17 Mo-
mentengrenze generatorisch, ist Uberschritten.

Der Motorstrom liegt auBerhalb des in Par. 4-18 Stromgrenze eingestellten Bereichs.
Der Motorstrom liegt unter dem in Par. 4-50 Warnung Strom niedrig eingestellten Wert.
Der Motorstrom liegt Giber dem in Par. 4-51 Warnung Strom hoch eingestellten Wert.

Die Ausgangsdrehzahl/-frequenz liegt auBerhalb des in Par. 4-52 Warnung Drehz. niedrig und
Par. 4-53 Warnung Drehz. hoch eingestellten Frequenzbereichs.

Die Ausgangsdrehzahl liegt unter dem in Par. 4-52 Warnung Drehz. niedrig eingestellten Wert.
Die Ausgangsdrehzahl liegt iber dem in Par. 4-53 Warnung Drehz. hoch eingestellten Wert.

Der Istwert liegt auBerhalb des in Par. 4-56 Warnung Istwert niedr. und Par. 4-57 Warnung Istwert
hoch eingestellten Bereichs.

Der Istwert liegt unter dem in Par. 4-56 Warnung Istwert niedr. eingestellten Wert.
Der Istwert liegt Gber dem in Par. 4-57 Warnung Istwert hoch eingestellten Wert.

Die Temperaturgrenze entweder im Motor, im Frequenzumrichter, Bremswiderstand oder im ange-
schlossenen Thermistor wurde Uberschritten.

Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit; eine Temperaturwarnung liegt nicht vor.

Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit, und der Fern-Betrieb ist aktiviert. Eine Temperaturwar-
nung liegt nicht vor.

Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit, und die Netzspannung ist innerhalb des festgelegten
Spannungsbereichs (siehe Abschnitt Allgemeine technische Daten im Projektierungshandbuch).

Logisch ,, 1" bei Rechtslauf des Motors. Logisch ,,0" bei Linkslauf des Motors. Wenn der Motor nicht
dreht, folgt der Ausgang dem Sollwert.
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[26]

[27]

[28]
[29]

[30]

[31]

[32]

[33]

[36]

[37]

[38]

[39]

[40]
[41]
[42]

[43]
[45]

[46]

[47]

[51]

[60]

[61]
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Bus OK

Mom.grenze u. Stopp

Bremse, k. Warnung
Bremse OK, k. Alarm

Stor. Bremse (IGBT)

Steuerw. OFF 1,2,3

Mechanische Bremse

Sich.Stopp aktiv

Steuerwort Bit 11

Steuerwort Bit 12

Motor-Istwertfehler

Drehg. Abw.

AuBerh. Sollw.-Ber.
Unter Min.-Sollwert
Uber Max.-Sollwert

Erw. PID-Grenze

Bussteuerung

Bus-Strg. 1 bei TO

Bus-Strg. 0 bei TO

MCO-gesteuert

Vergleicher 0

Vergleicher 1

Danftt

Die Bus-Kommunikation tiber die serielle Kommunikationsschnittstelle ist aktiv. Es liegt kein Timeout
vor.

Momentgrenze und Stopp wird im Zusammenhang mit Motorfreilaufstopp (Klemme 27) benutzt, wo
ein Stoppbefehl gegeben werden kann, obwohl sich der Frequenzumrichter im Momentgrenzzustand
befindet. Das Signal ist invers, d. h. logisch ,,0%, wenn dem Frequenzumrichter ein Stoppsignal erteilt
wurde und er sich in der Momentgrenze befindet.

Die Bremse ist aktiv, es liegen keine Warnungen vor.
Die Bremse ist betriebsbereit, es liegen keine Fehler vor.

Der Ausgang ist logisch ,,1%, wenn der Bremsen-Transistor (IGBT) einen Kurzschluss hat. Die Funk-
tion dient zum Schutz des Frequenzumrichters im Falle eines Fehlers in der Bremselektronik. Mithilfe
eines Digitalausgangs/Relais kann so die Versorgungsspannung des Frequenzumrichters abgeschal-
tet werden.

Nur, wenn im Parameter 8-10 FC-Profil [0] gewahlt wurde und im Steuerwort AUS1, AUS2 oder
AUS3 aktiv ist.

Auswahl der mechanischen Bremssteuerung. Bei Auswahl sind die Parameter in Parametergruppe
2.2x aktiv. Der Ausgang muss verstarkt sein, um den Strom fiir die Spule in der Bremse fiihren zu
kénnen. Dies wird in der Regel so geldst, dass ein externes Relais am ausgewahlten Digitalausgang
angeschlossen wird.

(nur FC 302) Zeigt an, dass der sichere Stopp an Klemme 37 aktiviert wurde.

Relais 1 Uber das Steuerwort der Bus-Schnittstelle ansteuern. Keine weitere Funktion fiir den Fre-
quenzumrichter. Typische Anwendung: Steuerung eines Zusatzgerats lber Bus. Die Funktion ist
gliltig, wenn in Par. 8-10 FC-Profil [0] als Steuerwortprofil gewahlt ist.

Relais 2 (nur FC 302) {iber das Steuerwort der Bus-Schnittstelle ansteuern. Keine weitere Funktion
fur den Frequenzumrichter. Typische Anwendung: Steuerung eines Zusatzgerats {iber Bus. Die
Funktion ist giiltig, wenn in Par. 8-10 FC-Profil [0] als Steuerwortprofil gewahlt ist.

Ausfall in Drehzahlriickfiihrschleife von Motor, der mit Drehgeber l&uft. Uber den Ausgang kann
schlieBlich das Schalten des Frequenzumrichters im Notfall bei Regelung ohne Riickfiihrung vorbe-
reitet werden.

Wenn der Unterschied zwischen berechneter Drehzahl und Istdrehzahl in Par. 4-35 groBer als aus-
gewadhlt ist, ist der Digitalausgang/das Relais aktiv.

Aktiv, wenn die Istdrehzahl auBerhalb der Einstellungen in Par. 4-52 bis 4-55 liegt.
Aktiv, wenn die Istdrehzahl unter der Drehzahlsollwerteinstellung liegt.

Aktiv, wenn die Istdrehzahl Uiber der Drehzahlsollwerteinstellung liegt.

Der Digitalausgang/das Relais werden Uber Bus gesteuert. Der Zustand des Ausgangs wird in Par.
5-90 Dig./Relais Ausg. Bussteuerung eingestellt. Der Ausgangszustand wird bei einem Bus-Timeout
beibehalten.

Der Ausgang wird Uiber Bus gesteuert. Der Zustand des Ausgangs wird in Par. 5-90 Djg./Relais Ausg.
Bussteuerung eingestellt. Bei einem Bus-Timeout wird der Ausgangszustand auf 1 (Ein) gestellt.

Der Ausgang wird tiber Bus gesteuert. Der Zustand des Ausgangs wird in Par. 5-90 Dig./Relais Ausg.
Bussteuerung eingestellt. Bei einem Bus-Timeout wird der Ausgangszustand auf 0 (Aus) gestellt.

Aktiv, wenn MCO 302 oder MCO 305 angeschlossen ist. Der Ausgang wird tiber die Option gesteuert.

Siehe Parametergruppe 13-1* (Smart Logic Control). Wird Vergleicher 0 in der SLC als TRUE (Wahr)
ausgewertet, so wird der Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

Siehe Parametergruppe 13-1* (Smart Logic Control). Wird Vergleicher 1 in der SLC als TRUE (Wahr)
ausgewertet, so wird der Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.
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[62] Vergleicher 2 Siehe Parametergruppe 13-1* (Smart Logic Control). Wird Vergleicher 2 in der SLC als TRUE (Wahr)
ausgewertet, so wird der Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

[63] Vergleicher 3 Siehe Parametergruppe 13-1* (Smart Logic Control). Wird Vergleicher 3 in der SLC als TRUE (Wahr)
ausgewertet, so wird der Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

[64] Vergleicher 4 Siehe Parametergruppe 13-1* (Smart Logic Control). Wird Vergleicher 4 in der SLC als TRUE (Wahr)
ausgewertet, so wird der Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

[65] Vergleicher 5 Siehe Parametergruppe 13-1* (Smart Logic Control). Wird Vergleicher 5 in der SLC als TRUE (Wahr)
ausgewertet, so wird der Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

[70] Logikregel 0 Siehe Parametergruppe 13-4* (Smart Logic Control). Wird Logikregel 0 in der SLC als TRUE (Wahr)
ausgewertet, so wird der Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

[71] Logikregel 1 Siehe Parametergruppe 13-4* (Smart Logic Control). Wird Logikregel 1 in der SLC als TRUE (Wahr)
ausgewertet, so wird der Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

[72] Logikregel 2 Siehe Parametergruppe 13-4* (Smart Logic Control). Wird Logikregel 2 in der SLC als TRUE (Wahr)
ausgewertet, so wird der Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

[73] Logikregel 3 Siehe Parametergruppe 13-4* (Smart Logic Control). Wird Logikregel 3 in der SLC als TRUE (Wahr)
ausgewertet, so wird der Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

[74] Logikregel 4 Siehe Parametergruppe 13-4* (Smart Logic Control). Wird Logikregel 4 in der SLC als TRUE (Wahr)
ausgewertet, so wird der Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

[75] Logikregel 5 Siehe Parametergruppe 13-4* (Smart Logic Control). Wird Logikregel 5 in der SLC als TRUE (Wahr)
ausgewertet, so wird der Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er AUS.

[80] SL-Digitalausgang A Siehe Par. 13-52 SL-Controller Aktion. Ausgang A wird mit Smart Logic-Aktion [32] AUS geschaltet.
Ausgang A wird mit einer Smart Logik-Aktion [38] EIN geschaltet.

[81] SL-Digitalausgang B Siehe Par. 13-52 SL-Controller Aktion. Ausgang B wird mit einer Smart Logic-Aktion [33] AUS ge-
schaltet. Ausgang B wird mit einer Smart Logic-Aktion [39] EIN geschaltet.

[82] SL-Digitalausgang C Siehe Par. 13-52 SL-Controller Aktion. Ausgang C wird mit einer Smart Logic-Aktion [34] AUS ge-
schaltet. Ausgang C wird mit einer Smart Logic-Aktion [40] EIN geschaltet.

[83] SL-Digitalausgang D Siehe Par. 13-52 SL-Controller Aktion. Ausgang D wird mit einer Smart Logic-Aktion [35] AUS ge-
schaltet. Ausgang D wird mit einer Smart Logic-Aktion [41] EIN geschaltet.

[84] SL-Digitalausgang E Siehe Par. 13-52 SL-Controller Aktion. Ausgang E wird mit einer Smart Logic-Aktion [36] AUS ge-
schaltet. Ausgang E wird mit einer Smart Logic-Aktion [42] EIN geschaltet.

[85] SL-Digitalausgang F Siehe Par. 13-52 SL-Controller Aktion. Ausgang F wird mit einer Smart Logic-Aktion [37] AUS ge-
schaltet. Ausgang F wird mit einer Smart Logic-Aktion [43] EIN geschaltet.

[120] Hand-Sollwert aktiv Der Ausgang ist aktiv, wenn Par. 3-13 Sollwertvorgabe = [2] ,Ort" oder wenn Par. 3-13 Sollwert-
vorgabe = [0] Umschalt. Hand / Auto, wahrend das LCP gleichzeitig im Handbetrieb ist.

Die in Par. 3-13 eingestellte Sollwertvorga- Ortsollwert Fernsollwert

be. aktiv [120] aktiv [121]
Sollwertvorgabe: Ort Par. 3-13 [2] 1 0
Sollwertvorgabe: Fern Par. 3-13 [1] 0 1
Sollwertvorgabe: Umschalt. Hand/Auto

Hand on 1 0

Hand on -> Off (Aus) 1 0

Auto on-> Off (Aus) 0 0

Auto 0 1

[121] Fern-Sollwert aktiv Der Ausgang ist aktiv, wenn Par. 3-13 Sollwertvorgabe = [1] Fern oder wenn Par. 3-13 Sollwert-

vorgabe = [0] Umschalt. Hand / Auto, wahrend das LCP gleichzeitig im Autobetrieb ist Siehe oben.

[122] Kein Alarm Der Ausgang ist aktiv, wenn kein Alarm vorliegt.
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[123] Startbefehl aktiv Der Ausgang ist aktiv, wenn ein Startbefehl ausgefiihrt wird (z. B. iber Bus-Schnittstelle, Digital-
eingang, [Hand on] oder [Auto on]), und kein (ibergeordneter Stopp vorliegt.

[124] Reversierung aktiv Der Ausgang ist aktiv, wenn der Frequenzumrichter einen Linkslauf ausfiihrt (logisches Produkt der
Zustandsbits ,Motor ein" UND ,Reversierung").

[125] Handbetrieb Der Ausgang ist aktiv, wenn der Frequenzumrichter im Handbetrieb Iduft (Anzeige durch LED lber
der [Hand on]-Taste).

[126] Autobetrieb Der Ausgang ist aktiv, wenn der Frequenzumrichter im Autobetrieb ist (angezeigt durch LED (ber
LCP-Taste [Auto on]).

14-22 Betriebsart
Option: Funktion:

Mit diesem Parameter kann Normal Betrieb festgelegt, ein Steuerkartentest ausgefiihrt oder alle
Parameter auBer Par. 15-03 Anzahl Netz-Ein, Par. 15-04 Anzahl Ubertemperaturen und
Par. 15-05 Anzahl Uberspannungen initialisiert werden. Die gewahlte Funktion wird erst dann aus-
gefiihrt, wenn die Netzversorgung des Frequenzumrichters aus- und wieder eingeschaltet worden
ist.

Bei Auswahl von Normal Betrieb [0] laufen Frequenzumrichter und Motor in der ausgewahlten An-
wendung im normalen Betrieb.

Steuerkartentest [1] ist zu wahlen, um die Analog- und Digitalausgange und die Steuerspannung
von +10 V zu Uberpriifen. Dieser Test erfordert den Anschluss eines Priifsteckers (siehe Verdrah-
tungsbeispiel). Verwenden Sie folgendes Verfahren fiir den Steuerkartentest:

1.  Wabhlen Sie Steuerkartentest [1].
2. Netzspannung unterbrechen und warten, bis die Displaybeleuchtung erlischt.
3.  Einstellung Schalter S201 (A53) und S202 (A54) = ,EIN" /L.

4. Priifstecker einsetzen (siehe unten).

v

Netzspannung wieder einschalten.
6. Es laufen verschiedene Tests ab.

7.  Das Ergebnis wird am LCP angezeigt, und der Frequenzumrichter geht in eine unendliche
Schleife.

8. Par. 14-22 Betriebsart wird automatisch auf Normalbetrieb eingestellt. Nach einem Steu-
erkartentest sollte erneut die Netzspannung abgeschaltet werden.

Ist der Test OK:
LCP-Anzeige: Steuerkarte OK.
Netzversorgung trennen und Priifstecker abziehen. Die griine LED auf der Steuerkarte leuchtet auf.

Weist der Test Fehler aus:

LCP-Anzeige: E/A-Fehler der Steuerkarte.

Frequenzumrichter oder Steuerkarte ersetzen. Die rote LED auf der Steuerkarte leuchtet. Priifste-
cker (folgende Klemmen sind miteinander zu verbinden): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54
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Initialisieren [2] ist zu wéhlen, um alle Parameterwerte auf die Werkseinstellung zuriickzusetzen
(ausgenommen Par. 15-03 Anzahl Netz-Ein, Par. 15-04 Anzahl Ubertemperaturen und
Par. 15-05 Anzahl Uberspannungen). Nach Auswahl von Initialisierenist der Frequenzumrichter aus-
und wieder einzuschalten.

Par. 14-22 Betriebsart stellt sich selbst auf Normal Betrieb [0] zuriick.

[0] * Normal Betrieb
[1] Steuerkartentest
[2] Initialisierung
[3] Bootmodus

14-50 EMV-Filter

Option: Funktion:
[0] Aus Wird der Frequenzumrichter an einem IT-Netz betrieben, so sind die EMV-Filter Giber Aus [0] zu
deaktivieren.

In dieser Stellung sind die internen EMV-Filterkondensatoren zwischen Gehause und Netz-EMV-Fil-
terkreis abgeschaltet, um die Erdkapazitatsstrome zu verringern.

[1] * Ein In der Einstellung £in [1] erfillt der Frequenzumrichter EMV-Normen.

15-43 Softwareversion
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Zeigt die Softwareversion der installierten Geratefirmware (Gesamt: Steuer- und Leistungskarte).
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4.4 Parameterlisten

Anderungen wahrend des Betriebs
+TRUE" (,WAHR") bedeutet, dass der Parameter wahrend des Frequenzumrichterbetriebs gedndert werden kann; ,FALSE" (,FALSCH") bedeutet, dass
der Frequenzumrichter gestoppt werden muss, um Anderungen vorzunehmen.

4-Setup (4-Par. Sétze)

'All set-up' (Alle Parametersatze): Der Parameter kann einzeln in jedem der vier Parametersdtze eingestellt werden, d. h., ein einzelner Parameter kann
vier verschiedene Datenwerte haben.

‘1 set-up’ (1 Parametersatz): der Datenwert ist in allen Parametersatzen gleich.

Konvertierungsindex
Diese Zahl bezieht sich auf eine Umrechnungszahl, die beim Schreiben oder Lesen mit einem Frequenzumrichter verwendet wird.

Konvindex | 100 | 67 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 ]o ] 1] 23] 4] -5 1 -6
Konv.faktor | 1 | 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 | 1000 | 100 | 10 | 1 | 0,1 | 0,01 |0,001|0,0001 |0,00001| 0,000001
Datentyp Beschreibung Typ

2 Integer (Ganzzahl) 8 Bit Int8

3 Integer (Ganzzahl) 16 Bit Int16

4 Integer (Ganzzahl) 32 Bit Int32

5 Ohne Vorzeichen 8 Bit Uint8

6 Ohne Vorzeichen 16 Bit Uint16

7 Ohne Vorzeichen 32 Bit Uint32

9 Visible String VisStr

33 Nennwert 2 Byte N2

35 Bitsequenz von 16 booleschen Variablen V2

54 Zeitdifferenz ohne Datum TimD

Nahere Informationen zu den Datentypen 33, 35 und 54 finden Sie im Projektierungshandbuch.
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Alle Parameter fiir den Frequenzumrichter sind zur einfachen Auffindung und Auswahl in verschiedenen Parametergruppen organisiert.
Parametergruppe 0-** Betrieb/Display (Parameter zum Einstellen der allgemeinen Grundfunktionen)

Parametergruppe 1-** Motor/Last (enthalt alle last- und motorbezogenen Parameter)

Parametergruppe 2-** Bremsfunktionen

Parametergruppe 3-** Sollwerte und Rampen (enthalt u. a. die Digitalpoti-Funktion)

Parametergruppe 4-** Grenzen/Warnungen, Einstellung von Grenzwerten und Warnparametern

Parametergruppe 5-** Digit. Ein-/Ausgdnge (inklusive Relaissteuerungen)

Parametergruppe 6-** Analoge Ein-/Ausg.

Parametergruppe 7-** PID-Regler, Einstellparameter fiir Drehzahl- und Prozessregelungen

Parametergruppe 8-** Opt./Schnittstellen, Einstellung von FC RS485- und FC USB-Schnittstellenparametern

Parametergruppe 9-** Profibus DP

Parametergruppe 10-** CAN/DeviceNet

Parametergruppe 13-** Smart Logic

Parametergruppe 14-** Sonderfunktionen

Parametergruppe 15-** Info/Wartung

Parametergruppe 16-** Datenanzeigen

Parametergruppe 17-** Drehgeber Opt.

Parametergruppe 32-** MCO-Grundeinstellungen (MCO 305)

Parametergruppe 33-** MCO Erw. Einstell. (MCO 305)

Parametergruppe 34-** MCO-Datenanzeigen
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4.4.1 0-** Betrieb/Display

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-
des Betriebs  index

0-01 Sprache [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Hz/UPM Umschaltung [0] U/min [UPM] 2 set-ups FALSE = Uint8
0-03 Landereinstellungen [0] International 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Netz-Ein Modus (Hand) [1] LCP Stop,Letz.Soll. All set-ups TRUE = Uint8
0-09 Performance Monitor 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-10 Aktiver Satz [1] Satz 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Programm Satz [1] Satz 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12  Satz verknipfen mit [0] Nicht verkniipft All set-ups FALSE - Uint8
0-13  Anzeige: Verkniipfte Parametersatze 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Anzeige: Par.sdtze/Kanal bearbeiten 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-20 Displayzeile 1.1 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Displayzeile 1.2 1614 All set-ups TRUE = Uint16
0-22 Displayzeile 1.3 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Displayzeile 2 1613 All set-ups TRUE = Uint16
0-24 Displayzeile 3 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Benutzer-Menu ExiressionLimit 1 set-ui TRUE 0 Uint16
0-30 Einheit fir benutzerdefinierte Anzeige [0] Ohne All set-ups TRUE - Uint8
0-31  Min. Wert benutzerdef. Anzeige 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 Max. Wert benutzerdef. Anzeige 100.00 CustomReadoutUnit  All set-ups TRUE -2 Int32

VisStr[
0-37 Display Text 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 25]

VisStr[
0-38 Display Text 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 25]

VisStr[
0-39 Disilai Text 3 0 N/A 1 set-ui TRUE 0 25]
0-40 [Hand On]-LCP Taste null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off]-LCP Taste null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [Auto On]-LCP Taste null All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [Reset]-LCP Taste null All set-ups TRUE = Uint8
0-44 [Off/Reset] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [Drive Bypass] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-50 LCP-Kopie [0] Keine Kopie All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Parametersaiz-Koiie [0] Keine Koiie All set-uis FALSE - Uint8
0-60 Hauptmeni Passwort 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Hauptmeni Zugriff ohne PW [0] Vollstéandig 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Quick-Meni Passwort 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Quickmeni Zugriff ohne PW [0] Vollsténdig 1 set-up TRUE = Uint8
0-67 Passwort Bus-Zugriff 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.4.2 1-** Motor/Last

Danfott

4 Programmieren

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-

des Betriebs  index
1-00 Regelverfahren null All set-ups TRUE - Uint8
1-01  Steuerprinzip null All set-ups FALSE = Uint8
1-02  Drehgeber Anschluss [1] 24V/HTL-Drehgeber All set-ups X FALSE - Uint8
1-03  Drehmomentverhalten der Last [0] Konstant. Drehmom. All set-ups TRUE = Uint8
1-04  Uberlastmodus [0] Hohes Ubermoment All set-ups FALSE - Uint8
1-05 Hand/Ort-Betrieb Konfiguration [2] Wie Par. 1-00 All set-ups TRUE = Uint8
1-06  Clockwise Direction 0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-10 Motorart [0] Asynchron All set-ups FALSE - Uint8
1-2% Motordaten
1-20  Motornennleistung [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Motornennleistung [PS] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22  Motornennspannung ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23  Motornennfrequenz ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24  Motornennstrom ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Motornenndrehzahl ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26  Dauer-Nenndrehmoment ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29  Autom. Motoranpassun: 0] Anpassung aus All set-ups FALSE - Uint8
1-30 Statorwiderstand (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Rotorwiderstand (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33  Statorstreureaktanz (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 Rotorstreureaktanz (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Hauptreaktanz (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  Eisenverlustwiderstand (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37  Indukt. D-Achse (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-39 Motorpolzahl ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 Gegen-EMK bei 1000 UPM ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 Geber-Offset 0 N/A All set-uis FALSE 0 Int16
1-50 Motormagnetisierung bei 0 UPM. 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51  Min. Drehzahl norm. Magnetis. [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52  Min. Drehzahl norm. Magnetis. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53  Steuerprinzip Umschaltpunkt ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54  Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55  U/f-Kennlinie - U [V] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56  U/f-Kennlinie - f [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 Flistart Test Pulses Freiuenci 200 % All set-uis FALSE 0 Uint16
1-60 Lastausgleich tief 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 Lastausgleich hoch 100 % All set-ups TRUE 0 Intl6
1-62  Schlupfausgleich ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63  Schlupfausgleich Zeitkonstante ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 Resonanzdampfung 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Resonanzdampfung Zeitkonstante 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66  Min. Strom bei niedr. Drz. 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint8
1-67 Lasttyp [0] Passiv All set-ups X TRUE - Uint8
1-68 Massentragheit Min. ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 Massentréﬁheit Max. ExiressionLimit All set-uis X FALSE -4 Uint32
1-71 Startverzdg. 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72  Startfunktion [2] Freilauf/Verz.zeit All set-ups TRUE = Uint8
1-73  Motorfangschaltung [0] Deaktiviert All set-ups FALSE - Uint8
1-74  Startdrehzahl [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75  Startdrehzahl [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76  Startstrom 0.00 A All set-uis TRUE -2 Uint32
1-80  Funktion bei Stopp [0] Motorfreilauf All set-ups TRUE - Uint8
1-81  Ein.-Drehzahl fiir Stoppfunktion [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82  Ein.-Frequenz fiir Stoppfunktion [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83  Praziser Stopp-Funktion [0] Préz. Rampenstopp All set-ups FALSE - Uint8
1-84 Praziser Stopp-Wert 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 Verzdgerung Drehzahlkompensation 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-90 Thermischer Motorschutz [0] Kein Motorschutz All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Fremdbeliiftung [0] Nein All set-ups TRUE - Uint16
1-93  Thermistoranschluss [0] Ohne All set-ups TRUE - Uint8
1-95 KTY-Sensortyp [0] KTY-Sensor 1 All set-ups X TRUE = Uint8
1-96  KTY-Sensoranschluss [0] Ohne All set-ups X TRUE - Uint8
1-97  KTY-Schwellwert 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
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Par.- Parameterbeschreibung
Nr.

2-00 DC-Haltestrom

2-01 DC-Bremsstrom

2-02 DC-Bremszeit

2-03 DC-Bremse Ein [UPM]
2-04 DC-Bremse Ein [Hz]
2-05 Max. Sollwert

2-10  Bremsfunktion

2-11 Bremswiderstand (Ohm)

2-12  Bremswiderstand Leistung (kW)

2-13  Bremswiderst. Leistungsiiberwachung
2-15 Bremswiderstand Test

2-16 AC-Bremse max. Strom

2-17  Uberspannungssteuerung

2-18 Bremswiderstand Testbedingung
2-19  Over-voltage Gain

2-20 Bremse 06ffnen bei Motorstrom

2-21 Bremse schliessen bei Motordrehzahl
2-22  Bremse schlieBen bei Motorfrequenz
2-23  Mech. Bremse Verzogerungszeit
2-24  Stopp-Verzogerung

2-25 Bremse luften Zeit

2-26 Drehmomentsollw.

2-27 Drehmoment Rampenzeit

2-28 Verstarkungsfaktor

Werkseinstellung

50 %

50 %

10.0 s
ExpressionLimit
ExpressionLimit

MaxReference (P303

null

ExpressionLimit
ExpressionLimit
[0] Deaktiviert
[0] Deaktiviert

100.0 %
[0] Deaktiviert
[0] Bei Netz-Ein

100 %

ImaxVLT (P1637)
ExpressionLimit
ExpressionLimit

0.0s
0.0s
0.20 s
0.00 %
0.2s
1.00 N/A

4-Setup (4-
Par. Satze)

All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups

All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups

All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups
All set-ups

Nur
FC 302

Andern
wahrend
des Betriebs

TRUE
TRUE
TRUE
TRUE
TRUE
TRUE

Konvertie-
rungs-
index

0

0

-1
67
-1
=5

A=Y=

0

-2
67
-1
-1
-1
-2
-2
-1
-2

Typ

Uint8
Uint16
Uint16
Uint16
Uint16

Int32

uint8
Uint16
Uint32
Uint8
uint8
Uint32
uint8
Uint8
Uint16

Uint32
Uint16
Uint16
Uint8
Uint8
Uint16
Int16
Uint8
Uint16
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4.4.4 3-** Sollwert/Rampen

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-
des Betriebs  index

3-00 Sollwertbereich null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 Soll-/Istwerteinheit null All set-ups TRUE = Uint8
3-02 Minimaler Sollwert ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Max. Sollwert ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 Sollwertfunktion 0] Addierend All set-ups TRUE - Uint8
3-10 Festsollwert 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Festdrehzahl Jog [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12  Frequenzkorrektur Auf/Ab 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13  Sollwertvorgabe [0] Umschalt. Hand/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 Relativer Festsollwert 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Variabler Sollwert 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Variabler Sollwert 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Variabler Sollwert 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 Relativ. Skalierungssollw. Ressource [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
3-19 Festdrehzahl Jog [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-40 Rampentyp 1 [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Rampenzeit Auf 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 Rampenzeit Ab 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 SS-Form Anfang (Rampe Auf 1) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 S-Form Ende (Rampe Auf 1) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 S-Form Anfang (Rampe Ab 1) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 S-Form Ende (Rampe Ab 1 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-50 Rampentyp 2 [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-51 Rampenzeit Auf 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  Rampenzeit Ab 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 S-Form Anfang (Rampe Auf 2) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 S-Form Ende (Rampe Auf 2) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 S-Form Anfang (Rampe Ab 2) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 S-Form Ende (Rampe Ab 2 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-60 Rampentyp 3 [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Rampenzeit Auf 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 Rampenzeit Ab 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 S-Form Anfang (Rampe Auf 3) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 S-Form Ende (Rampe Auf 3) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 S-Form Anfang (Rampe Ab 3) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 S-Form Ende (Rampe Ab 3 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-70 Rampentyp 4 [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Rampenzeit Auf 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72  Rampenzeit Ab 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 S-Form Anfang (Rampe Auf 4) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76  S-Form Ende (Rampe Auf 4) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 S-Form Anfang (Rampe Ab 4) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 S-Form Ende (Rampe Ab 4 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-80 Rampenzeit JOG ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Rampenzeit Schnellstopp ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 Rampentyp Schnellstopp [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-83 Schnellstopp S-Form Anfang Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-84 Schnellstoii S-Form Ende 50 % All set-uis TRUE 0 Uint8
3-90 Digitalpoti Einzelschritt 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Digitalpoti Rampenzeit 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 Digitalpoti speichern bei Netz-Aus [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
3-93 Digitalpoti Max. Grenze 100 % All set-ups TRUE 0 Intl6
3-94 Digitalpoti Min. Grenze -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 Rampenverzgerung ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.

77



VLT®AutomationDrive FC 300 Produkt-
4 Programmieren M handbuch

4.4.5 4-** Grenzen/Warnungen

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-
des Betriebs  index
4-10 Motor Drehrichtung null All set-ups FALSE - Uint8
4-11  Min. Drehzahl [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  Min. Frequenz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  Max. Drehzahl [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 Max Frequenz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 Momentengrenze motorisch ExpressionLimit All set-ups TRUE =il Uint16
4-17 Momentengrenze generatorisch 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 Stromgrenze ExpressionLimit All set-ups TRUE =il Uint32
4-19 Max. Ausgangsfrequenz 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-20 Variable Drehmomentgrenze [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
4-21 Variable Drehzahlirenze [0] Ohne Funktion All set-uis TRUE - Uint8
4-30 Drehgeberiiberwachung Funktion [2] Alarm All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Drehgeber max. Fehlabweichung 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 Drehgeber Timeout-Zeit 0.05s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 Drehgeberiiberwachung Funktion null All set-ups TRUE = Uint8
4-35 Drehgeber-Fehler 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 Drehgeber-Fehler Timeout-Zeit 1.00s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 Drehgeber-Fehler Rampe 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 Drehgeber-Fehler Rampe Timeout-Zeit 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 Drehgeber-Fehler nach Rampen-Timeout 5.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-50 Warnung Strom niedrig 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51  Warnung Strom hoch ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52  Warnung Drehz. niedrig 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53  Warnung Drehz. hoch (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54  Warnung Sollwert niedr. -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 Warnung Sollwert hoch 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Reference-
4-56 Warnung Istwert niedr. FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-

4-57  Warnung Istwert hoch backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Motorihasen Uberwachuni null All set-uis TRUE - Uint8
4-60 Ausbl. Drehzahl von [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Ausbl. Drehzahl von [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62  Ausbl. Drehzahl bis [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63  Ausbl. Drehzahl bis [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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4.4.6 5-** Digit. Ein-/Ausgdnge

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-
des Betriebs  index
5-00 Schaltlogik [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Klemme 27 Funktion [0] Eingang All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Klemme 29 Funktion 0] Eingan All set-ups X TRUE - Uint8
5-10 Klemme 18 Digitaleingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Klemme 19 Digitaleingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-12 Klemme 27 Digitaleingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Klemme 29 Digitaleingang null All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 Klemme 32 Digitaleingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Klemme 33 Digitaleingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 Klemme X30/2 Digitaleingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 Klemme X30/3 Digitaleingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 Klemme X30/4 Digitaleingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Klemme 37 Sicherer Stopp [1] S.Stopp/Alarm 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 Klemme X46/1 Digitaleingang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-21 Klemme X46/3 Digitaleingang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-22 Klemme X46/5 Digitaleingang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-23  Klemme X46/7 Digitaleingang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-24 Klemme X46/9 Digitaleingang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-25 Klemme X46/11 Digitaleingang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-26  Klemme X46/13 Dicl;italeinianﬁ [0] Ohne Funktion All set-uEs TRUE - Uint8
5-30 Klemme 27 Digitalausgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Klemme 29 Digitalausgang null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32  Klemme X30/6 Digitalausgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-33 Klemme X30/7 Diiitalausiani null All set-uis TRUE = Uint8
5-40 Relaisfunktion null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Ein Verzog., Relais 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42  Aus Verzdg., Relais 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-50 Klemme 29 Min. Frequenz 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51 Klemme 29 Max. Frequenz 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeedbackU-
5-52  Klemme 29 Min. Soll-/Istwert nit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 Klemme 29 Max. Soll-/Istwert ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 Pulseingang 29 Filterzeit 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 Klemme 33 Min. Frequenz 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 Klemme 33 Max. Frequenz 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeedbackU-

5-57 Klemme 33 Min. Soll-/Istwert nit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 Klemme 33 Max. Soll-/Istwert ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Pulseiniani 33 Filterzeit 100 ms All set-uis FALSE = Uint16
5-60 Klemme 27 Pulsausgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 Ausgang 27 Max. Frequenz ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 Klemme 29 Pulsausgang null All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 Ausgang 29 Max. Frequenz ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 Klemme X30/6 Pulsausgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 Ausgang X30/6 Max. Frequenz ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-70 KI. 32/33 Drehgeber Aufl. [Pulse/U] 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 KI. 32/33 Drehgeber Richtun: 0] Rechtslauf All set-ups FALSE - Uint8
5-90 Dig./Relais Ausg. Bussteuerung 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 Klemme 27, Wert bei Bussteuerung 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 Klemme 27, Wert bei Bus-Timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 Klemme 29, Wert bei Bussteuerung 0.00 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 Klemme 29, Wert bei Bus-Timeout 0.00 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 Klemme X30/6, Wert bei Bussteuerung 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 Klemme X30/6, Wert bei Bus-Timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.4.7 6-** Analoge Ein-/Ausg.

Danfott

VLT®AutomationDrive FC 300 Produkt-

handbuch

Par.-
Nr.

Parameterbeschreibung

6-00 Signalausfall Zeit
6-01 Signalausfall Funktion

6-10 Klemme 53 Skal. Min.Spannung
6-11 Klemme 53 Skal. Max.Spannung
6-12  Klemme 53 Skal. Min.Strom

6-13 Klemme 53 Skal. Max.Strom

6-14 Klemme 53 Skal. Min.-Soll/Istwert
6-15 Klemme 53 Skal. Max.-Soll/Istwert
6-16 Klemme 53 Filterzeit

6-20 Klemme 54 Skal. Min.Spannung
6-21 Klemme 54 Skal. Max.Spannung
6-22 Klemme 54 Skal. Min.Strom

6-23 Klemme 54 Skal. Max.Strom

6-24 Klemme 54 Skal. Min.-Soll/Istwert
6-25 Klemme 54 Skal. Max.-Soll/Istwert
6-26  Klemme 54 Filterzeit

6-30 KI.X30/11 Skal. Min. Spannung
6-31 KI.X30/11 Skal. Max.Spannung
6-34 KI.X30/11 Skal. Min.-Soll/Istw

6-35 KI.X30/11 Skal. Max.-Soll/Istw
6-36 Klemme X30/11 Filterzeit

6-40 Klemme X30/12 Skal. Min.Spannung
6-41 Klemme X30/12 Skal. Max.Spannung
6-44  KI.X30/12 Skal. Min.-Soll/Istw

6-45 KI.X30/12 Skal. Max.-Soll/Istw

6-46  Klemme X30/12 Filterzeit

6-50 Klemme 42 Analogausgang
6-51 KI. 42, Ausgang min. Skalierung
6-52 KI. 42, Ausgang max. Skalierung
6-53  KI. 42, Wert bei Bussteuerung
6-54 KI. 42, Wert bei Bus-Timeout

6-60 Klemme X30/8 Analogausgang

6-61 KI. X30/8, Ausgang min. Skalierung
6-62  KI. X30/8, Ausgang max. Skalierung
6-63 KI. X30/8, Wert bei Bussteuerung
6-64 KI. X30/8, Wert bei Bus-Timeout

6-70 KI. X45/1 Ausgang

6-71 Klemme X45/1 Min. Skalierung

6-72 Klemme X45/1 Max. Skalierung

6-73  Klemme X45/1, Wert bei Bussteuerung
6-74  KI. X45/1, Wert bei Bus-Timeout

6-80 KI. X45/3 Ausgang

6-81 Klemme X45/3 Min. Skalierung

6-82 Klemme X45/3 Max. Skalierung

6-83 Klemme X45/3, Wert bei Bussteuerung
6-84 KI. X45/3, Wert bei Bus-Timeout

Werkseinstellung

10s
0] Aus

0.07V
10.00 V
0.14 mA
20.00 mA
0 ReferenceFeedbackUnit
ExpressionLimit
0.001 s

0.07V
10.00 V
0.14 mA
20.00 mA
0 ReferenceFeedbackUnit
ExpressionLimit
0.001 s

0.07 V
10.00 V
0 ReferenceFeedbackUnit
ExpressionLimit
0.001 s

0.07V
10.00 V
0 ReferenceFeedbackUnit
ExpressionLimit
0.001 s

null
0.00 %
100.00 %
0.00 %
0.00 %

null
0.00 %
100.00 %
0.00 %
0.00 %

null
0.00 %
100.00 %
0.00 %
0.00 %

null
0.00 %
100.00 %
0.00 %
0.00 %

4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-
des Betriebs  index

All set-ups TRUE 0 Uint8
All set-ups TRUE = Uint8
All set-ups TRUE -2 Int16
All set-ups TRUE -2 Intl6
All set-ups TRUE -5 Int16
All set-ups TRUE -5 Intl6
All set-ups TRUE -3 Int32
All set-ups TRUE -3 Int32
All set-ups TRUE -3 Uint16
All set-ups TRUE -2 Int16
All set-ups TRUE -2 Int16
All set-ups TRUE -5 Int16
All set-ups TRUE -5 Int16
All set-ups TRUE -3 Int32
All set-ups TRUE -3 Int32
All set-ups TRUE -3 Uint16
All set-ups TRUE -2 Int16
All set-ups TRUE -2 Intl6
All set-ups TRUE -3 Int32
All set-ups TRUE -3 Int32
All set-ups TRUE -3 Uint16
All set-ups TRUE -2 Int16
All set-ups TRUE -2 Int16
All set-ups TRUE -3 Int32
All set-ups TRUE -3 Int32
All set-ups TRUE -3 Uint16
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE -2 Intl6
All set-ups TRUE -2 Int16
All set-ups TRUE -2 N2

1 set-up TRUE -2 Uint16
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE -2 Int16
All set-ups TRUE -2 Int16
All set-ups TRUE -2 N2

1 set-u TRUE -2 Uint16
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE -2 Intl6
All set-ups TRUE -2 Int16
All set-ups TRUE -2 N2

1 set-u TRUE -2 Uint16
All set-ups TRUE - Uint8
All set-ups TRUE -2 Int16
All set-ups TRUE -2 Int16
All set-ups TRUE -2 N2

1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.4.8 7-** PID-Regler

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-
des Betriebs  index

7-00 Drehgeberriickfiihrung null All set-ups FALSE - Uint8
7-02 Drehzahlregler P-Verstarkung ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 Drehzahlregler I-Zeit ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 Drehzahlregler D-Zeit ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 Drehzahlregler D-Verstark./Grenze 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 Drehzahlregler Tiefpassfilterzeit ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 Drehzahlregler Getriebefaktor 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 Drehzahlreiler Vorsteueruni 0 % All set-uis FALSE 0 Uint16
7-12  Drehmom.Regler P-Verstdrkung 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 Drehmom.ReiIer I-Zeit 0.020 s All set-uis TRUE -3 Uint16
7-20 PID-Prozess Istwert 1 [0] Keine Funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-22  PID-Prozess Istwert 2 0] Keine Funktion All set-ups TRUE = Uint8
7-30  Auswahl Normal-/Invers-Regelung [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-31 PID-Prozess Anti-Windup [1] Ein All set-ups TRUE - Uint8
7-32  PID-Prozess Reglerstart bei 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33  PID-Prozess P-Verstarkung 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34  PID-Prozess I-Zeit 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 PID-Prozess D-Zeit 0.00s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36  PID-Prozess D-Verstarkung/Grenze 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38  PID-Prozess Vorsteuerung 0% All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 Bandbreite Ist=Sollwert 5 % All set-uis TRUE 0 Uint8
7-40  PID-Prozess Reset I-Teil [0] Nein All set-ups TRUE - Uint8
7-41  PID-Prozessausgang neg. Begrenzung -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42  PID-Prozessausgang pos. Begrenzung 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43  PID-Prozess P-Skal.Min.Sollw. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44  PID-Prozess P-Skal.Max.Sollw. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45  PID-Prozess Vorsteuerungsfaktor [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
7-46  Auswahl FF-Normal-/Invers-Regelung [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-49  PID-Ausgang Normal/Invers 0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-50 PID-Prozess erw. PID [1] Aktiviert All set-ups TRUE - Uint8
7-51  PID-Prozess FF-Verstarkung 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52  PID-Prozess FF-Rampe Auf 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53  PID-Prozess FF-Rampe Ab 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56  PID-Prozess Sollw. Filterzeit 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57  PID-Prozess Istw. Filterzeit 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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4.4.9 8-** Opt./Schnittstellen

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-

des Betriebs  index
8-01 Fiihrungshoheit [0] Klemme und Steuerw. All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Aktives Steuerwort null All set-ups TRUE = Uint8
8-03 Steuerwort Timeout-Zeit 1.0s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Steuerwort Timeout-Funktion null 1 set-up TRUE = Uint8
8-05 Steuerwort Timeout-Ende [1] Par.satz fortsetzen 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Timeout Steuerwort quittieren [0] Kein Reset All set-ups TRUE - Uint8
8-07 Diagnose Trigger [0] Deaktiviert 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 Readout Filterini null All set-uis TRUE = Uint8
8-10  Steuerwortprofil [0] FC-Profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13  Zustandswort Konfiguration null All set-ups TRUE - Uint8

8-14 Konﬁiurierbares Steuerwort STW [1] Standardirofil All set-uEs TRUE - Uint8
8-30 FC-Protokoll [0] FC-Profil 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Adresse 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 FC-Baudrate null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 Paritat/Stoppbits [0] Paritat:G, Stoppbit:1 1 set-up TRUE = Uint8
8-34 Estimated cycle time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 FC-Antwortzeit Min.-Delay 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 FC-Antwortzeit Max.-Delay ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 FC Interchar. Max.-DeIai ExiressionLimit 1 set-ui TRUE -5 Uint16
8-40 Telegrammtyp [1] Standardtelegr. 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41  Protokoll-Parameter 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42  PCD-Konfiguration Schreiben ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-43 PCD-Konﬁiuration Lesen ExiressionLimit All set-uis TRUE - Uint16
8-50 Motorfreilauf [3] Bus ODER Klemme All set-ups TRUE - Uint8
8-51  Schnellstopp [3] Bus ODER Klemme All set-ups TRUE = Uint8
8-52 DC Bremse [3] Bus ODER Klemme All set-ups TRUE - Uint8
8-53 Start [3] Bus ODER Klemme All set-ups TRUE - Uint8
8-54 Reversierung [3] Bus ODER Klemme All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Satzanwahl [3] Bus ODER Klemme All set-ups TRUE = Uint8
8-56 Festsollwertanwahl [3] Bus ODER Klemme All set-ups TRUE - Uint8
8-57 Profidrive OFF2 Select [3] Bus ODER Klemme All set-ups TRUE = Uint8
8-58 Profidrive OFF3 Select 3] Bus ODER Klemme All set-ups TRUE - Uint8
8-80 Zahler Busmeldungen 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Zahler Busfehler 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 Zahler Slavemeldungen 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 Zahler Slavefehler 0 N/A All set-uis TRUE 0 Uint32
8-90 Bus-Festdrehzahl 1 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Bus-Festdrehzahl 2 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
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4.4.10 9-** Profibus DP

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-
des Betriebs index

9-00 Sollwert 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 Istwert 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 PCD-Konfiguration Schreiben ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16 PCD-Konfiguration Lesen ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 Teilnehmeradresse 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 Telegrammtyp [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 Signal-Parameter 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 Parameter bearbeiten [1] Aktiviert 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28  Profibus Steuerung deaktivieren [1] Bussteuerung aktiv. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44  Zahler: Fehler im Speicher 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45  Speicher: Alarmworte 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47  Speicher: Fehlercode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52  Zahler: Fehler Gesamt 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53  Profibus-Warnwort 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 Aktive Baudrate [255] Baudrate unbekannt  All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Bus-ID 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

OctStr[
9-65  Profilnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 Steuerwort 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 Zustandswort 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 Datenwerte speichern [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
9-72  Freg.umr. Reset [0] Normal Betrieb 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 Definierte Parameter (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Definierte Parameter (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Definierte Parameter (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Definierte Parameter (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Definierte Parameter (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 Gednderte Parameter (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Gednderte Parameter (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 Gednderte Parameter (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 Gednderte Parameter (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 Geanderte Parameter (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99  Profibus-Versionszahler 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint1l6
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Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-
des Betriebs  index

10-00 Protokoll null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 Baudratenauswahl null 2 set-ups TRUE = Uint8
10-02 MAC-ID Adresse ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 Zahler Ubertragungsfehler 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Zahler Empfangsfehler 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 Zahler Bus-Off 0 N/A All set-uis TRUE 0 Uint8
10-10 Prozessdatentyp null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 Prozessdaten Schreiben Konfiguration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 Prozessdaten Lesen Konfiguration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 Warnparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 DeviceNet Sollwert [0] Aus 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 DeviceNet Steueruni [0] Aus 2 set—uis TRUE - Uint8
10-20 COS-Filter 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 COS-Filter 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 COS-Filter 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 COS-Filter 4 0 N/A All set-uis FALSE 0 Uint16
10-30 Array Index 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 Datenwerte speichern [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
10-32 DeviceNet Revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 EEPROM speichern [0] Aus 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 DeviceNet-Produktcode ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 DeviceNet F-Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-50 Prozessdaten Konfiguration-Schreiben ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 Prozessdaten Konfiguration-Lesen ExpressionLimit 2 set-ups TRUE = Uint16
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4.4.12 12-** Ethernet

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern wéh- Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 rend des Be-  rungs-

triebs index
12-0* IP-Einstellungen
12-00 IP-Adresszuweisung null 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 IP-Adresse 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 Subnet Mask 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 Standard-Gateway 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 DHCP-Server 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 Lease lauft ab ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 Namensserver 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 Domanenname 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 Host-Name 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 Phys. Adresse 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Verbindung
12-10 Verb.status [0] Keine Verb. 1 set-up TRUE - Uint8
12-11 Verb.dauer ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 Auto. Verbindung [1] Ein 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 Verb.geschw. [0] Keine 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 Verb.duplex [1] Vollduplex 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Prozessdaten
12-20 Steuerinstanz ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 Prozessdaten Schreiben Konfiguration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 Prozessdaten Lesen Konfiguration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-28 Datenwerte speichern [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
12-29 EEPROM speichern [0] Aus 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 Warnparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 DeviceNet Sollwert [0] Aus 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 DeviceNet Steuerung [0] Aus 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 CIP Revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 CIP Produktcode ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 EDS-Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 COS Sperrtimer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 COS Filter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uintl6
12-41 Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-42 Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* Dienste
12-80 FTP-Server [0] Deaktiviert 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 HTTP-Server [0] Deaktiviert 2 set-ups TRUE = Uint8
12-82 SMTP-Service [0] Deaktiviert 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 Transparent Socket Channel Port ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Erweiterte Dienste
12-90 Kabeldiagnose [0] Deaktiviert 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 MDI-X [1] Aktiviert 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 IGMP-Snooping [1] Aktiviert 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 Fehler Kabelldnge 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 Broadcast Storm Schutz -1% 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 Broadcast Storm Filter [0] Nur Broadcast 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 Port Mirroring [0] Disable 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 Schnittstellenzahler 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-99 Medienzahler 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.4.13 13-** Smart Logic

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-

des Betriebs  index
13-00 Smart Logic Controller null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 SL-Controller Start null 2 set-ups TRUE = Uint8
13-02 SL-Controller Stopp null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 SL-Parameter Initialisieren 0] Kein Reset All set-ups TRUE = Uint8
13-10 Vergleicher-Operand null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 Vergleicher-Funktion null 2 set-ups TRUE - Uint8

13-12 Verﬁleicher-Wert ExiressionLimit 2 set-uis TRUE -3 Int32
13-20 SL-Timer ExiressionLimit 1 set-ui TRUE -3 TimD

13-40 Logikregel Boolsch 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 Logikregel Verkniipfung 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 Logikregel Boolsch 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 Logikregel Verkniipfung 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 Loi;ikreiel Boolsch 3 null 2 set-uis TRUE - Uint8
13-51 SL-Controller Ereignis null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 SL-Controller Aktion null 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.4.14 14-** Sonderfunktionen

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-
des Betriebs  index

14-00 Schaltmuster null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Taktfrequenz null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 Ubermodulation [1] On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM-Jitter [0] Aus All set-ups TRUE = Uint8
14-06 Dead Time Compensation 1] Ein All set-ups TRUE - Uint8
14-10 Netzausfall-Funktion [0] Deaktiviert All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Netzausfall-Spannung ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 Netzphasen-Unsymmetrie [0] Alarm All set-ups TRUE - Uint8
14-13 Netzausfall-Schrittfaktor 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 Kin. Backui Time Out 60 s All set-uEs TRUE 0 Uint8
14-20 Quittierfunktion [0] Manuell Quittieren All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Autom. Quittieren Zeit 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Betriebsart [0] Normal Betrieb All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Typencodeeinstellung null 2 set-ups FALSE = Uint8
14-24 Stromgrenze Verzdgerungszeit 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 Drehmom.grenze Verzégerungszeit 60s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 WR-Fehler Abschaltverzégerung ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Produktionseinstellungen [0] Normal Betrieb All set-ups TRUE = Uint8
14-29 Servicecode 0 N/A All set-uis TRUE 0 Int32
14-30 Regler P-Verstarkung 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Regler I-Zeit 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 Regler, Filterzeit 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 Stall Protection [1] Aktiviert All set-uis FALSE - Uint8
14-40 Quadr.Mom. Anpassung 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 Minimale AEO-Magnetisierung ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 Minimale AEO-Frequenz 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 Motor Cos-Phi ExiressionLimit All set-uis TRUE -2 Uint16
14-50 EMV-Filter [1] Ein 1 set-up X FALSE - Uint8
14-51 DC Link Compensation [1] Ein 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 Liftersteuerung [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 Lifterliberwachung [1] Warnung All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Ausgangsfilter [0] Kein Filter All set-ups FALSE - Uint8
14-56 Kapazitdt Ausgangsfilter 2.0 uF All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 Induktivitdt Ausgangsfilter 7.000 mH All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 Anzahl aktiver Wechselrichter ExiressionLimit 1 set-ui X FALSE 0 Uint8
14-72 VLT-Alarmwort 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 VLT-Warnwort 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 VLT Erw. Zustandswort 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-80 Ext. 24 VDC fiir Option [1]Ja 2 set-ups FALSE - Uint8
14-90 Fehlerebenen null 1 set-up TRUE - Uint8
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4.4.15 15-** Info/Wartung

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern wahrend  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 des Betriebs rungs-

index
15-00 Betriebsstunden 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Motorlaufstunden 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 Zahler-kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Anzahl Netz-Ein 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Anzahl Ubertemperaturen 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Anzahl Uberspannungen 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Reset Zahler-kWh [0] Kein Reset All set-ups TRUE - Uint8
15-07 Reset Motorlaufstundenzahler 0] Kein Reset All set-uis TRUE = Uint8
15-10 Echtzeitkanal Quelle 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Echtzeitkanal Abtastrate ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Echtzeitkanal Triggerereignis [0] FALSCH 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Echtzeitkanal Protokollart [0] Kontinuierlich 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Echtzeitkanal Werte vor Triiﬁer 50 N/A 2 set-uis TRUE 0 Uint8
15-20 Protokoll: Ereignis 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Protokoll: Wert 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Protokoll: Zeit 0 ms All set-uis FALSE -3 Uint32
15-30 Fehlerspeicher: Fehlercode 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 Fehlerspeicher: Wert 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 Fehlerspeicher: Zeit 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-40 FC-Typ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Leistungsteil 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Nennspannung 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 Typencode (original) 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Typencode (aktuell) 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Typ Bestellnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Leistungsteil Bestellnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 LCP-Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 Steuerkarte SW-Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 Leistungsteil SW-Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Typ Seriennummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Leistungsteil Seriennummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-59 CSIV Filename ExpressionLimit 1 set-u FALSE 0 VisStr[16
15-60 Option installiert 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 SW-Version Option 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Optionsbestellnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 Optionsseriennr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Option A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Option A - Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Option B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Option B - Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Option CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Option CO - Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Option C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Option C1 - Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-92 Definierte Parameter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Gednderte Parameter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Typendaten 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Parameter-Metadaten 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

88 MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.



VLT®AutomationDrive FC 300 Produkt- M
handbuch 4 Programmieren

4.4.16 16-** Datenanzeigen

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4-Par. Nur Andern wah-  Konvertie- Typ
Nr. Satze) FC 302 rend des Be- rungs-
triebs index

16-0* Anzeigen-Allgemein
16-00 Steuerwort 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

0.000 ReferenceFeed-
16-01 Sollwert [Einheit] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 Sollwert % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 Zustandswort 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 Hauptistwert [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2

0.00 CustomReadoutU-
16-09 Benutzerdefinierte Anzeige nit All set-ups FALSE 2 Int32
16-1* Anzeigen-Motor
16-10 Leistung [kKW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 Leistung [PS] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 Motorspannung 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 Frequenz 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 Motorstrom 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 Frequenz [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 Drehmoment [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 Drehzahl [UPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 Therm. Motorschutz 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 KTY-Sensortemperatur 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 Rotor-Winkel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 Torque [%] High Res. 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 Drehmoment [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 Max. Drehmoment [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Anzeigen-FU
16-30 DC-Spannung oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 Bremsleistung/s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 Bremsleist/2 min 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 Kiihlkorpertemp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 FC Uberlast 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Nenn-WR-Strom ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Max.-WR-Strom ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 SL Contr.Zustand 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 Steuerkartentemp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Echtzeitkanalspeicher voll [0] Nein All set-ups TRUE - Uint8

VisStr[50

16-41 Untere LCP-Statuszeile 0 N/A All set-ups TRUE 0 ]
16-49 Current Fault Source 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Soll- & Istwerte
16-50 Externer Sollwert 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 Puls-Sollwert 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int1l6

0.000 ReferenceFeed-
16-52 Istwert [Einheit] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 Digitalpoti Sollwert 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Intl6
16-6* Anzeig. Ein-/Ausg.
16-60 Digitaleingange 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 AE 53 Modus [0] Strom All set-ups FALSE - Uint8
16-62 Analogeingang 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 AE 54 Modus [0] Strom All set-ups FALSE = Uint8
16-64 Analogeingang 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 Analogausgang 42 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 Digitalausgange 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 Pulseing. 29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 Pulseing. 33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 Pulsausg. 27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 Pulsausg. 29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 Relaisausgange 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 Zahler A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Zahler B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 Préziser Stopp-Zahler 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 Analogeingang X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 Analogeingang X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 Analogausg. X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 Analogausgang X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 Analogausgang X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Anzeig. Schnittst.
16-80 Bus Steuerwort 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 Bus Sollwert 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 Feldbus-Komm. Status 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 FC Steuerwort 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 FC Sollwert 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Bus Diagnose
16-90 Alarmwort 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Alarmwort 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Warnwort 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Warnwort 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Erw. Zustandswort 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.4.17 17-** Opt./Drehgeber

Danfott
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Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-

des Betriebs  index
17-10 Signaltyp [1] TTL (5V, RS422) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 Inkremental Auﬂésuni Pulse/U 1024 N/A All set-uis FALSE 0 Uint16
17-20 Protokollauswahl [0] Keine All set-ups FALSE - Uint8
17-21 Absolut Auflésung [Positionen/U] ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 SSI-Datenlange 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 Taktgeschwindigkeit ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 SSI-Datentyp [0] Gray-Code All set-ups FALSE - Uint8
17-34 HIPERFACE-Baudrate [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-50 Resolver Pole 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 Resolver Eingangsspannung 7.0V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 Resolver Eingangsfrequenz 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 Ubersetzungsverhaltnis 0.5 N/A 1 set-up FALSE =il Uint8
17-56 Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 Resolver aktivieren 0] Deaktiviert All set-ups FALSE = Uint8
17-60 Positive Drehgeberrichtung [0] Rechtslauf All set-ups FALSE - Uint8
17-61 Drehgeber Uberwachung [1] Warnung All set-ups TRUE - Uint8

4.4.18 18-** Data Readouts 2

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern Konvertie-  Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-

des Betriebs  index
18-3* Analog Readouts
18-36 Analog Input X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 Temp. Input X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 Temp. Input X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 Temp. Input X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-90 PID-Anzeigen
18-90 PID-Prozess Abweichung 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 PID-Prozessausgang 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 PID-Prozess begrenz. Ausgang 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 PID-Prozess verstarkungsskal. Ausgang 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
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Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern Konvertie-  Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-

des Betriebs  index
30-0* Wobbler
30-00 Wobbel-Modus [0] Abs.Freq. Auf/Ab-Zeit All set-ups FALSE - Uint8
30-01 Wobbel Delta-Frequenz [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 Wobbel Delta-Frequenz [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 Wobbler Variable Skalierung [0] Keine Funktion All set-ups TRUE - Uint8
30-04 Wobbel Sprung-Frequenz [%] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 Wobbel Sprung-Frequenz [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 Wobbel Sprungzeit ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 Wobbel-Sequenzzeit 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 Wobbel Auf/Ab-Zeit 50s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 Wobbel-Zufallsfunktion [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
30-10 Wobbel-Verhaltnis 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 Max. Wobbel-Verhaltnis Zufall 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 Min. Wobbel-Verhaltnis Zufall 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 Wobbel Deltafreq. skaliert 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust
30-20 High Starting Torque Time [s] 0.00s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-21 High Starting Torque Current [%] 100.0 % All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 Locked Rotor Protection [0] Aus All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] 0.10s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-8* Kompatibilitat (I)
30-80 D-Achsen-Induktivitat (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 Bremswiderstand (Ohm) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 Drehzahlregler P-Verstarkung ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 PID-Prozess P-Verstarkung 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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4.4.20 32-** MCO Grundeinstell.

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-

des Betriebs  index
32-00 Inkrem. Signaltyp [1] TTL (5V, RS422) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 Inkrementalauflésung 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 Absolutwertprotokoll [0] Keine 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 Absolutwertauflosung 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-05 Absolutwertgeber-Datenlénge 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 Absolutwertgeber-Taktfrequenz 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 Absolutwertgeber Takt [1] Ein 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 Absolutwertgeber-Kabelldnge 0om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 Drehgeberiiberwachung [0] Aus 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 Drehrichtung [1] Normal Betrieb 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 Nenner Benutzereinheit 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32

32-12 Zahler Benutzereinheit 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32

32-30 Inkrem. Signaltyp [1] TTL (5V, RS422) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 Inkrementalauflésung 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 Absolutwertprotokoll [0] Keine 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 Absolutwertauflésung 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 Absolutwertgeber-Datenlénge 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 Absolutwertgeber-Taktfrequenz 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 Absolutwertgeber Takt [1] Ein 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 Absolutwertgeber-Kabellange 0om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 Drehgeberiiberwachung [0] Aus 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 Drehieberterminierunﬁ [1] Ein 2 set—uis TRUE - Uint8
32-50 Quelle Slave [2] Drehgeber 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 MCO 302 Letzter Wille 1] Abschaltun 2 set-ups TRUE = Uint8
32-60 P-Faktor 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 D-Faktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 I-Faktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 Grenzwert fiir Integralsumme 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 PID-Bandbreite 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 Vorsteuerung fiir Geschwindgkeit 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 Vorsteuerung der Beschleunigung 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 Max. tolerierter Positionsfehler 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 Reversierverhalten fiir Slave [0] Reversier. zuldssig 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 Abtastzeit fiir PID-Regler 1ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 Abtastzeit fiir Profilgeber 1ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 GroBe des Regelfensters (Aktivierung) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 GroBe des Regelfensters (Deaktiv. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-80 Max. Geschw. (Drehgeber) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 Kiirzeste Rampe 1.000 s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 Rampentyp [0] Linear 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 Geschwindigkeitsteiler 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 Standardgeschwindigkeit 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 Standardbeschleunigun: 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32

32-90 Debug-Quelle [0] Steuerkarte 2 set-ups TRUE - Uint8

92 MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.



VLT®AutomationDrive FC 300 Produkt-

handbuch

4.4.21 33-** MCO Erw. Einstell.

Danfott

4 Programmieren

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-

des Betriebs  index
33-0* Ref.punktbeweg.
33-00 Referenzfahrt erzwingen [0] Keine Zwangsriicks. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 Nullpunktversatz von Ref.pkt. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 Rampe fiir Referenzfahrt 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 Geschw. der Ref.pkt-Bewegung 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 Verhalten bei Ref.pkt.-Bewegung [0] Riickwarts und Index 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synchronisierung
33-10 Synchronisierungsfaktor Master (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 Synchronisierungsfaktor Slave (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 Position-Offset fiir Synchronisierung 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 Gen.fen. fiir Pos.syn. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 Relative Slavegeschw.-Grenze 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 Markierungszahl fiir Master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 Markeranzahl fiir Slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 Mastermarkierungsdistanz 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 Slavemarkerdistanz 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 Mastermarkertyp [0] Drehgeber Z positiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 Slavemarkertyp [0] Drehgeber Z positiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 Toleranzfenster Mastermarker 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 Toleranzfenster Slavemarker 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 Startverh. f. Markersynchronisierung. [0] Startfunktion 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 Markeranzahl fir Fehler 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 Markeranzahl fiir READY 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 Geschw.-Filter 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 Offset-Filterzeit 0 ms 2 set-ups TRUE - Uint32
33-28 Markerfilterkonfig. [0] Marker-Filter 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 Filterzeit fiir Markerfilter 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 Max. Markierungskorrektur 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 Synchronisierungstyp [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-4* Grenzwertverarb.
33-40 Verhalten an Endbegren. [0] Fehlerroutine aufr. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 Neg. Software-Endbegren. -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 Pos. Software-Endbegren. 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 Neg. Software-Endbegren. aktiv [0] Deaktiviert 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 Pos. Software-Endbegren. aktiv [0] Deaktiviert 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 Zeit in Zielfenster 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 Zielfenster-Grenzwert 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 GroBe des Zielfensters 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5* E/A-Konfiguration
33-50 Klemme X57/1 Digitaleingang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 Klemme X57/2 Digitaleingang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 Klemme X57/3 Digitaleingang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 Klemme X57/4 Digitaleingang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 Klemme X57/5 Digitaleingang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 Klemme X57/6 Digitaleingang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 Klemme X57/7 Digitaleingang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 Klemme X57/8 Digitaleingang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 Klemme X57/9 Digitaleingang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 Klemme X57/10 Digitaleingang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 Klemme X59/1 und X59/2 Funktion [1] Ausgang 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 Klemme X59/1 Digitaleingang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 Klemme X59/2 Digitaleingang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 Klemme X59/1 Digitalausgang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 Klemme X59/2 Digitalausgang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 Klemme X59/3 Digitalausgang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 Klemme X59/4 Digitalausgang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 Klemme X59/5 Digitalausgang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 Klemme X59/6 Digitalausgang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 Klemme X59/7 Digitalausgang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 Klemme X59/8 Digitalausgang [0] Ohne Funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Globale Parameter
33-80 Aktive Programmnummer -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 Netz-Ein-Zustand [1] Motor ein 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 Zustandsiiberw. FC300 [1] Ein 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 Verhalten nach Fehler [0] Motorfreilauf 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 Verhalten nach Esc. [0] Kontroll. Stopp 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 Ext. 24 VDC fiir MCO [0] Nein 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 Klemme bei Alarm [0] Relais 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 Klemmenzustand bei Alarm [0] Keine Aktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 Zustandswort bei Alarm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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4.4.22 34-** MCO-Datenanzeigen

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern  Konvertie- Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-
des Betriebs  index

34-01 PCD 1 Schreiben an MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 PCD 2 Schreiben an MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 PCD 3 Schreiben an MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 PCD 4 Schreiben an MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 PCD 5 Schreiben an MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 PCD 6 Schreiben an MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 PCD 7 Schreiben an MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 PCD 8 Schreiben an MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 PCD 9 Schreiben an MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 PCD 10 Schreiben an MCO 0 N/A All set-uis TRUE 0 Uint16
34-21 PCD 1 Lesen von MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 PCD 2 Lesen von MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 PCD 3 Lesen von MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 PCD 4 Lesen von MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 PCD 5 Lesen von MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 PCD 6 Lesen von MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 PCD 7 Lesen von MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 PCD 8 Lesen von MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 PCD 9 Lesen von MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 PCD 10 Lesen von MCO 0 N/A All set-uis TRUE 0 Uint16
34-40 Digitaleingange 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 Diiitalausiénie 0 N/A All set-uis TRUE 0 Uint16
34-50 Istposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 Sollposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 Masteristposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 Slave-Indexposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 Master-Indexposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 Kurvenposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 Schleppabstand 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 Synchronisierungsfehler 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 Istgeschwindigkeit 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 Master-Istgeschwindigkeit 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 Synchronisationsstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 Achsenstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 Programmstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 MCO 302-Zustand 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 MCO 302-Steuerun 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-70 MCO Alarmwort 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 MCO Alarmwort 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.4.23 35-** Sensor Input Option

Par.- Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4-Setup (4- Nur Andern Konvertie-  Typ
Nr. Par. Satze) FC 302 wahrend rungs-

des Betriebs  index
35-0* Temp. Input Mode
35-00 Term. X48/4 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 Term. X48/4 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE = Uint8
35-02 Term. X48/7 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 Term. X48/7 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE = Uint8
35-04 Term. X48/10 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 Term. X48/10 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-06 Temperature Sensor Alarm Function [5] Stopp und Alarm All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4
35-14 Term. X48/4 Filter Time Constant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Intl6
35-2* Temp. Input X48/7
35-24 Term. X48/7 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Temp. Input X48/10
35-34 Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Intl6
35-4* Analog Input X48/2
35-42 Term. X48/2 Low Current 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 Term. X48/2 High Current 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 Term. X48/2 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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5 Allgemeine technische Daten

Netzversorgung (L1, L2, L3):

Versorgungsspannung 200-240 V +10 %
Versorgungsspannung FC 301: 380-480 V / FC 302: 380-500 V +10 %

FC 302: 525-600 V +10 %
Versorgungsspannung FC 302: 525-690 V +10 %

Niedrige Netzspannung/Netzausfall:

Wéhrend einer niedrigen Netzspannung oder eines Netzausfalls arbeitet der FC weiter, bis die Spannung des Zwischenkreises unter den minimalen

Stopppegel abféllt - normalerweise 15 % unter der niedrigsten Versorgungsnennspannung des Frequenzumrichters. Bei einer Netzspannung unter 10

% der niedrigsten Versorgungsnennspannung des Frequenzumrichters sind ein Netz-Ein und eine volle Drehmomentieistung nicht realisierbar.

Netzfrequenz

50/60 Hz +5 %

Max. Ungleichgewicht zwischen Netzphasen

3,0 % der Versorgungsnennspannung

Leistungsfaktor (A)

2 0,9 bei Nennlast

Grundschwingungs-Verschiebungsfaktor (cos ¢)

nahe Eins (> 0,98)

Schalten am Netzeingang L1, L2, L3 < 7,5 kW

max. 2 x/Min.

Schalten am Netzeingang L1, L2, L3 11-75 kW

max. 1 x/Min.

Schalten am Netzeingang L1, L2, L3 2 90 kW

max. 1 x/2 min.

Umgebung gemaB EN 60664-1

Uberspannungskategorie I1I/Verschmutzungsgrad 2

Das Gerdt ist fiir Netzversorgungen geeignet, die maximal 100.000 Aeff (symmetrisch) bei maximal je 240/500/600/690 V liefern kénnen.

Motorausgang (U, V, W):

Ausgangsspannung

0 - 100 % der Versorgungsspannung

Ausgangsfrequenz (0,25-75 kW)

FC 301: 0,2 - 1000 Hz / FC 302: 0 - 1000 Hz

Ausgangsfrequenz (90-1000 kW) 0 - 800* Hz
Ausgangsfrequenz bei Fluxvektorbetrieb (nur FC 302) 0 -300 Hz
Schalten am Ausgang Unbegrenzt
Rampenzeiten 0,01 - 3600 s

* Spannungs- und leistungsabhédngig

Drehmomentverhalten der Last

Anlaufmoment (konstantes Drehmoment)

maximal 160 % fiir 60 s*

Anlaufmoment

maximal 180 % bis 0,5 s*

Uberlastmoment (konstantes Drehmoment)

maximal 160 % fir 60 s*

Anlaufmoment (variables Drehmoment)

maximal 110 % fiir 60 s*

Uberlastungsstrom (variables Drehmoment)

maximal 110 % fiir 60 s

*Prozentwert auf Nenndrehmoment bezogen.

Digitaleingdnge:

Programmierbare Digitaleingange

FC 301: 4 (5)1) / FC 302: 4 (6)1

Klemmennummer 18, 19, 279, 29Y), 32, 33,
Logik PNP oder NPN
Spannungsbereich 0-24VDC
Spannungsniveau, logisch ,,0" PNP <5vDC
Spannungsniveau, logisch , 1" PNP > 10V DC
Spannungshiveau, logisch ,0" NPN2) > 19V DC
Spannungsniveau, logisch , 1" NPN2) <14V DC
Max. Spannung am Eingang 28 V DC
Pulsfrequenzbereich 0 - 110 kHz
(Arbeitszyklus) Min. Pulsbreite 4,5ms
Eingangswiderstand, Ri ca. 4 kQ
Sicherer Stopp, Klemme 373 %) (Klemme 37 ist feste PNP-Logik):

Spannungsbereich 0-24VDC
Spannungsniveau, logisch ,,0" PNP <4V DC
Spannungsniveau, logisch , 1% PNP >20V DC
Eingangsnennstrom bei 24 V 50 mA rms

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.

97



Danfott

VLT®AutomationDrive FC 300 Produkt-

5 Allgemeine technische Daten handbuch
Eingangsnennstrom bei 20 V 60 mA rms
Eingangskapazitat 400 nF

Alle Digitaleingédnge sind galvanisch von der Versorgungsspannung (PELV) und anderen Hochspannungsklemmen getrennt.

1) Klemmen 27 und 29 kénnen auch als Ausgang programmiert werden.

2) AuBer Eingang fiir ,Sicherer Stopp" 37.

3) Klemme 37 ist nur in FC 302 und FC 301 A1 mit Sicherer Stopp verfiigbar. Sie kann nur als Eingang fiir die Funktion ,Sicherer Stopp" verwendet

werden. Klemme 37 ist geeignet fiir Installationen bis Sicherheitskategorie 3 nach EN 954-1 (Stoppkategorie 0 EN 60204-1) gemal3 EU-Maschinen-
richtlinie 98/37/EG. Klemme 37 und die Funktion ,Sicherer Stopp" sind entsprechend EN 60204-1, EN 50178, EN 61800-2, EN 61800-3 und EN 954-1
ausgelegt. Zur richtigen und sicheren Verwendung der Funktion ,Sicherer Stopp" siehe die zugehdrigen Informationen und Anweisungen im Projektie-

rungshandbuch.
4) nur FC 302.

5) Bei Verwendung eines Schiitzes mit einer Zwischenkreisdrossel im Inneren in Kombination mit der Funktion ,Sicherer Stopp" ist es wichtig, den Strom

von der Drossel zurlickzufiihren, wenn es ausgeschaltet wird. Dies kann (ber eine Freilaufdiode (oder alternativ eine 30- oder 50-V-MOV fiir eine

schnellere Ansprechzeit) an der Drossel erfolgen. Typische Schiitze kénnen mit dieser Diode gekauft werden.

Analogeingénge:

Anzahl Analogeingange 2
Klemmennummer 53, 54
Betriebsart Spannung oder Strom
Betriebsartumschaltung Schalter S201 und Schalter S202

Einstellung fiir Spannung

Schalter S201/Schalter S202 = AUS (U)

Spannungsbereich FC 301: 0 bis + 10/ FC 302: -10 bis +10 V DC (skalierbar)
Eingangswiderstand, Ri ca. 10 kQ
20V

Max. Spannung

Einstellung fiir Strom

Schalter S201/Schalter S202 = EIN (I)

Strombereich

0/4 bis 20 mA (skalierbar)

Eingangswiderstand, Ri

ca. 200 Q

Max. Strom

30 mA

Auflésung der Analogeingange

10 Bit (+ Vorzeichen)

Genauigkeit der Analogeingange

Max. Fehler 0,5 % der Gesamtskala

Bandbreite

FC 301: 20 Hz/ FC 302: 100 Hz

Die Analogeingédnge sind galvanisch von der Versorgungsspannung (PELV) und anderen Hochspannungsklemmen getrennt.
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Puls/Drehgeber-Eingédnge:

Programmierbare Puls-/Drehgebereingdnge

2/1

Klemmennummer Puls/Drehgeber

291, 332/ 323), 33%)

Max. Frequenz bei Klemme 29, 32, 33

110 kHz (Gegentakt)

Max. Frequenz bei Klemme 29, 32, 33

5 kHz (offener Kollektor)

Min. Frequenz bei Klemme 29, 32, 33 4 Hz
Spannungsbereich siehe Digitaleingdnge
Max. Spannung am Eingang 28 Vv DC
Eingangswiderstand, Ri ca. 4 kQ

Pulseingangsgenauigkeit (0,1-1 kHz)

Max. Fehler: 0,1 % der Gesamtskala
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Drehgebereingangsgenauigkeit (1-110 kHz) Max. Fehler: 0,05 % der Gesamtskala

Die Puls- und Drehgebereingédnge (Klemmen 29, 32, 33) sind galvanisch von der Versorgungsspannung (PELV) und anderen Hochspannungsklemmen
Isoliert.

1) nur FC 302

2) Pulseingénge sind 29 und 33

3) Drehgebereingdnge: 32 = Aund 33 = B

Digitalausgang:

Programmierbare Digital-/Pulsausgange 2
Klemmennummer 27,29
Spannungsbereich am Digital-/Pulsausgang 0-24V
Max. Ausgangsstrom (Kérper oder Quelle) 40 mA
Max. Last am Pulsausgang 1 kQ
Max. kapazitive Last am Pulsausgang 10 nF
Min. Ausgangsfrequenz am Pulsausgang 0 Hz
Max. Ausgangsfrequenz am Pulsausgang 32 kHz
Genauigkeit am Pulsausgang Max. Fehler: 0,1 % der Gesamtskala
Aufldsung an Pulsausgéngen 12 Bit

1) Klemmen 27 und 29 kénnen auch als Digitaleingang programmiert werden.
Die Digitalausgénge sind galvanisch von der Versorgungsspannung (PELV) und anderen Hochspannungsklemmen getrennt.

Analogausgange:

Anzahl programmierbarer Analogausgange 1
Klemmennummer 42
Strombereich am Analogausgang 0/4 - 20 mA
Max. Last gegen Masse am Analogausgang 500 Q
Genauigkeit am Analogausgang Max. Fehler: 0,5 % der Gesamtskala
Auflésung am Analogausgang 12 Bit

Der Analogausgang ist galvanisch von der Versorgungsspannung (PELV) und anderen Hochspannungsklemmen getrennt.

Steuerkarte, 24 V DC-Ausgang:

Klemmennummer 12,13
Ausgangsspannung 24V +1, -3V
Max. Last FC 301: 130 mA/ FC 302: 200 mA

Die 24 V DC-Versorgung ist von der Versorgungsspannung (PELV) getrennt, hat aber das gleiche Potential wie die Analog- und Digitalein- und -ausgénge.

Steuerkarte, 10 V DC-Ausgang:

Klemmennummer 50
Ausgangsspannung 10,5V 0,5V
Max. Last 15 mA

Die 10 V DC-Versorgung ist galvanisch von der Versorgungsspannung (PELV) und anderen Hochspannungsklemmen getrennt.

Steuerkarte, RS 485, serielle Schnittstelle:
Klemmennummer 68 (P, TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Klemmennummer 61 Masse fiir Klemmen 68 und 69

Die serielle RS 485-Schnittstelle ist von anderen zentralen Stromkreisen funktional getrennt und von der Versorgungsspannung (PELV) galvanisch
getrennt.

Steuerkarte, USB serielle Kommunikation:
USB-Standard 1.1 (Full speed)
USB-Stecker USB-Stecker Typ B

Der Anschluss an einen PC erfolgt liber ein USB-Standardkabel.

Die USB-Verbindung ist galvanisch von der Versorgungsspannung (PELV) und anderen Hochspannungsklemmen getrennt.

Die USB-Verbindung ist nicht galvanisch von Schutzerde (PE) getrennt. Benutzen Sie nur einen isolierten Laptop als PC-Verbindung zum USB-Anschluss
am Frequenzumrichter.

Relaisausgange:

Programmierbare Relaisausgdnge FC 301all kW: 1 / FC 302 alle kW: 2
Klemmennummer Relais 01 1-3 (6ffnen), 1-2 (schlieBen)
Max. Klemmenleistung (AC-1)) an 1-3 (6ffnen), 1-2 (schlieBen) (ohmsche Last) 240 VAC, 2 A

MG.33.AG.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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Max. Klemmenleistung (AC-15)!) (induktive Last @ cos 0,4) 240V AC,0,2A
Max. Klemmenleistung (DC-1)V an 1-2 (schlieBen), 1-3 (6ffnen) (ohmsche Last) 60 VDC, 1A
Max. Klemmenleistung (DC-13)1) (induktive Last) 24V DC, 0,1 A
Klemmennummer Relais 02 (nur FC 302) 4-6 (6ffnen), 4-5 (schlieBen)
Max. Klemmenleistung (AC-1)) an 4-5 (schlieBen) (ohmsche Last)?)3 Uberspannungskat. II 400V AC,2A
Max. Klemmenleistung (AC-15)!) an 4-5 (schlieBen) (induktive Last @ cos 0,4) 240 VAC,0,2 A
Max. Klemmenleistung (DC-1)Y an 4-5 (schlieBen) (ohmsche Last) 80VDC, 2A
Max. Klemmenleistung (DC-13)1) an 4-5 (schlieBen) (induktive Last) 24V DC,0,1A
Max. Klemmenleistung (AC-1)Y) an 4-6 (6ffnen) (ohmsche Last) 240 VAC, 2 A
Max. Klemmenleistung (AC-15)1 an 4-6 (éffnen) (induktive Last @ cos 0,4) 240 VAC,0,2 A
Max. Klemmenleistung (DC-1)V an 4-6 (NC) (ohmsche Last) 50VDC, 2A
Max. Klemmenleistung (DC-13)) an 4-6 (6ffnen) (induktive Last) 24V DC,0,1A
Min. Klemmenleistung an 1-3 (6ffnen), 1-2 (schlieBen), 4-6 (6ffnen) 4-5 (schlieBen) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
Umgebung nach EN 60664-1 Uberspannungskategorie I1I/Verschmutzungsgrad 2
1) IEC 60947 Teil 4 und 5

Die Relaiskontakte sind galvanisch durch verstarkte Isolierung (PELV) vom Rest der Stromkreise getrennt.
2) Uberspannungskategorie IT
3) UL-Anwendungen 300 VAC 2 A

Kabelldngen und -querschnitte fiir Steuerkabel:

Max. Motorkabelldange, abgeschirmtes Kabel FC 301: 50 m / FC 301 (A1): 25 m/ FC 302: 150 m
Max. Motorkabelldnge, nicht abgeschirmtes Kabel FC 301: 75 m/ FC 301 (A1): 50 m/ FC 302: 300 m
Maximaler Querschnitt fiir Steuerkabel, flexibler/starrer Draht ohne Aderendhdlsen. 1,5 mm%/16 AWG
Maximaler Querschnitt fiir Steuerkabel, flexibler Draht ohne Aderendhiilsen. 1 mm%/18 AWG
Maximaler Querschnitt fiir Steuerkabel, flexibler Draht mit Aderendhiilsen und mit Bund. 0,5 mm2/20 AWG
Minimaler Querschnitt fir Steuerklemmen 0,25 mm?2/ 24 AWG

* Weitere Informationen zu Stromkabeln finden Sie im Abschnitt , Elektrische Daten" des Projektierungshandbuchs
Nahere Informationen siehe Abschnitt Elektrische Datenim VLT AutomationDrive-Projektierungshandbuch MG.33.BX.YY.

Steuerkartenleistung:
Abfragezeit FC 301: 5 ms / FC 302: 1 ms
Steuerungseigenschaften:

Auflésung der Ausgangsfrequenz bei 0 - 1000 Hz +/- 0,003 Hz
Wiederholgenauigkeit fiir Préziser Start/Stopp (Klemmen 18, 19) <+ 0,1 ms
System-Reaktionszeit (Klemmen 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Drehzahlregelbereich (ohne Riickfiihrung) 1:100 der Synchrondrehzahl
Drehzahlsteuerbereich (mit Rickfiihrung) 1:1000 der Synchrondrehzahl
Drehzahlgenauigkeit (ohne Riickfiihrung) 30 - 4000 UPM: Fehler £8 UPM
Drehzahlgenauigkeit (mit Riickfiihrung), je nach Auflésung 0 - 6000 UPM: Fehler 0,15 UPM

Alle Angaben basieren auf einem vierpoligen Asynchronmotor.

Umgebung:

Schutzart IP201/NEMA 1, IP212/NEMA 1, IP55/NEMA 12, IP66
Vibrationstest 1049
Max. relative Feuchtigkeit 5 % - 93 % (IEC 721-3-3; Klasse 3K3 (nicht kondensierend) bei Betrieb
Aggressive Umgebungsbedingungen (IEC 60068-2-43) H2S-Test Klasse Kd
Umgebungstemperatur3) Max. 50 °C (24-Std.-Durchschnitt max. 45 °C)

1) Nur fiir < 3,7 kW (200-240 V), < 7,5 kW (400-480/500 V)
2) Als Gehduseeinbausatz fir < 3,7 kW (200-240 V), < 7,5 kW (400-480/500 V)
3) Angaben zur Leistungsreduzierung wegen hoher Umgebungstemperatur finden Sie unter Besondere Bedingungen im Projektierungshandbuch

Minimale Umgebungstemperatur bei Volllast 0°C
Minimale Umgebungstemperatur bei reduzierter Leistung -10°C
Temperatur bei Lagerung/Transport -25 - +65/70 °C
Maximale Hohe liber Meeresspiegel ohne Leistungsreduzierung 1000 m

Leistungsreduzierung bei groBBer Hohe, siehe Besondere Bedingungen im Projektierungshandbuch.
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EMV-Normen, Stéraussendung EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
EMV-Normen, Storfestigkeit EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Siehe Abschnitt zu besonderen Bedingungen im Projektierungshandbuch.

Schutz und Funktionen:

. Elektronisch thermischer Motor-Uberlastschutz.

. Temperaturiiberwachung des Kihlkorpers stellt sicher, dass der Frequenzumrichter abgeschaltet wird, wenn die Temperatur einen festgelegten
Wert erreicht. Eine Uberlasttemperatur kann erst zuriickgesetzt werden, nachdem die Kiihlkérpertemperatur wieder unter die in den folgenden

Tabellen festgelegten Werte gesunken ist (dies ist nur eine Richtlinie: Temperaturen kénnen je nach LeistungsgroBe, BaugréBe, Schutzart usw.
verschieden sein).

. Der Frequenzumrichter ist gegen Kurzschluss an den Motorklemmen U, V, W geschiitzt.
. Bei fehlender Netzphase schaltet der Frequenzumrichter ab oder gibt eine Warnung aus (je nach Last).

. Die Uberwachung der Zwischenkreisspannung gewahrleistet, dass der Frequenzumrichter abschaltet, wenn die Zwischenkreisspannung zu nied-
rig bzw. zu hoch ist.

. Der Frequenzumrichter prift standig, ob kritische Werte bei interner Temperatur, Laststrom, Hochspannung im Zwischenkreis und niedrige
Motordrehzahlen vorliegen. Als Reaktion auf einen kritischen Wert kann der Frequenzumrichter die Taktfrequenz anpassen und/oder den Schalt-
modus andern, um die Leistung des Frequenzumrichters sicherzustellen.
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6 Fehlersuche und -behebung

6.1.1 Warnungen/Alarmmeldungen

Eine Warnung oder ein Alarm wird durch die entsprechende LED auf der Frontseite des Frequenzumrichters signalisiert und mit einem Code im Display
angezeigt.

Eine Warnung bleibt so lange bestehen, bis die Ursache nicht mehr zutrifft. Der Motor kann dabei eventuell weiter betrieben werden. Warnmeldungen
kdnnen, miissen aber nicht unbedingt kritisch sein.

Bei einem Alarm hat der Frequenzumrichter abgeschaltet. Alarme miissen zur Wiederaufnahme des Betriebs durch Beseitigung der Ursache quittiert
werden.

Dies kann auf drei Arten geschehen:
1. Mit der Bedientaste [RESET] an der LCP Bedieneinheit.

2. Uber einen Digitaleingang mit der ,Reset"-Funktion.

3. Uber serielle Kommunikation/optionalen Feldbus.

ACHTUNG!

Nach manuellem Quittieren Uber die [RESET]-Taste an der LCP Bedieneinheit muss die Taste [AUTO ON] gedriickt werden, um den
Motor neu zu starten.

Wenn sich ein Alarm nicht quittieren lasst, kann dies daran liegen, dass die Ursache noch nicht beseitigt ist oder der Alarm mit einer Abschaltblockierung
versehen ist (siehe auch Tabelle auf der ndchsten Seite).

Alarme mit Abschaltblockierung bieten einen zusatzlichen Schutz, d. h., es muss vor der Quittierung die Netzversorgung abgeschaltet werden. Nach dem
Wiederzuschalten ist der Frequenzumrichter nicht mehr blockiert und kann nach Beseitigung der Ursache wie oben beschrieben quittiert werden.

Alarme ohne Abschaltblockierung kénnen auch mittels der automatischen Quittierfunktion in Par. 14-20 Quittierfunktion zuriickgesetzt werden (Achtung:
automatischer Wiederanlauf ist mdglich!).

Ist in der Tabelle auf der folgenden Seite fiir einen Code Warnung und Alarm markiert, bedeutet dies, dass entweder vor einem Alarm eine Warnung
erfolgt oder dass Sie festlegen kdnnen, ob fiir einen bestimmten Fehler eine Warnung oder ein Alarm ausgegeben wird.

Dies ist z. B. in Par. 1-90 Thermischer Motorschutz mdglich. Nach einem Alarm/einer Abschaltung bleibt der Motor im Freilauf, und Alarm und Warnung
blinken. Nachdem das Problem behoben wurde, blinkt nur noch der Alarm, bis der Frequenzumrichter zuriickgesetzt wird.
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Nr. Beschreibung Warnung Alarm/Abschaltung Alarm/Abschaltblockie- Parameter
rung Sollwert
1 10 Volt niedrig X
2 Signalfehler (X) X) Par. 6-01 Signalausfall
Funktion
3 Kein Motor X) Par. 1-80 Funktion bei
Stopp
4 Netzunsymmetrie (X) X) X) Par. 14-12 Netzphasen-
Unsymmetrie
5 DC-Spannung hoch X
6 DC-Spannung niedrig X
7 DC-Uberspannung X X
8 DC-Unterspannung X X
9 WR-Uberlast X X
10 Motortemperatur ETR (X) (X) Par. 1-90 Thermischer
Motorschutz
11 Motor Thermistor (X) (X) Par. 1-90 Thermischer
Motorschutz
12 Moment.grenze X X
13 Uberstrom X X X
14 Erdschluss X X X
15 Inkompatible Hardware X X
16 Kurzschluss X X
17 Steuerwort-Timeout X) (X) Par. 8-04 Steuerwort
Timeout-Funktion
22 Mech. Bremse X) (X) Parametergruppe 2-2*
23 Interne Lufter X
24 Externe Lifter X Par. 14-53 Liifteriberwa-
chung
25 Bremswiderstand Kurzschluss X
26 Bremswiderstand Leistungsgrenze (X) (X) Par. 2-13 Bremswiderst.
Leistungsiiberwachung
27 Bremse IGBT-Fehler X X
28 Bremstest Fehler X) (X) Par. 2-15 Bremswider-
stand Test
29 Kihlkorpertemp. X X X
30 Motorphase U fehlt (X) X) X) Par. 4-58 Motorphasen
Uberwachung
31 Motorphase V fehlt X) (X) (X) Par. 4-58 Motorphasen
Uberwachung
32 Motorphase W fehlt (X) X) X) Par. 4-58 Motorphasen
Uberwachung
33 Inrush-Fehler X X
34 Feldbus-Kommunikationsfehler X X
36 Netzausfall X X
37 Phasenunsym. X
38 Interner Fehler X X
39 Kihlkérpergeber X X
40 Digitalausgang 27 ist tiberlastet (X) Par. 5-00 Schaltlogik,
Par. 5-01 Klemme 27
Funktion
41 Digitalausgang 29 ist lberlastet (X) Par. 5-00 Schaltlogik,
Par. 5-02 Klemme 29
Funktion
42 Digitalausgang X30/6 ist iiberlastet (X) Par. 5-32 Klemme X30/6
Digitalausgang
42 Digitalausgang X30/7 ist Uberlastet (X) Par. 5-33 Klemme X30/7
Digitalausgang
45 Erdschluss 2 X X X
46 Versorgung Leistungsteil X X
47 24-V-Versorgung - Fehler X X X
48 1,8-V-Versorgung - Fehler X X
49 Drehzahlgrenze X
50 AMA-Kalibrierungsfehler X
51 AMA-Motordaten tberpriifen X
52 AMA Motornennstrom Uberpriifen X
53 AMA-Motor zu groB X

Tabelle 6.1: Alarm-/Warncodeliste
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Nr. Beschreibung Warnung  Alarm/Abschal-  Alarm/Abschaltblockie- Parameter
tung rung Sollwert

54 AMA-Motor zu klein X

55 AMA-Daten auBerhalb des Bereichs X

56 AMA Abbruch X

57 AMA-Timeout X

58 AMA-Interner Fehler X X

59 Stromgrenze X

60 Ext. Verriegelung X X

61 Istwertfehler X) (X) Par. 4-30 Drehgeberii-

berwachung Funktion
62 Ausgangsfrequenz Grenze X
63 Mechanische Bremse (X) Par. 2-20 Bremse éffnen
bei Motorstrom

64 Spannungsgrenze X

65 Steuerkarte Ubertemperatur X X X

66 Temperatur zu niedrig X

67 Optionskonfiguration wurde gedndert X

68 Sicherer Stopp X) x)n Par. 5-19 Klemme 37 Si-
cherer Stopp

69 Leistungsteil Ubertemp. X X

70 Ungliltige FC-Konfiguration X

71 PTC 1 Sicherer Stopp X XD Par. 5-19 Klemme 37 Si-
cherer Stopp

72 Gefahrlicher Fehler VO Par. 5-19 Klemme 37 Si-
cherer Stopp

73 Sicherer Stopp Autom. Wiederanlauf X) (X) Par. 5-19 Klemme 37 Si-
cherer Stopp

76 Leist.-teil Konf. X

77 Red.Leistung X Par. 14-59 Anzahl akti-

ver Wechselrichter
78 Drehgeber-Fehler (X) (X) Par. 4-34 Drehgeberdi-
berwachung Funktion

79 Ungiiltige Leistungsteilkonfiguration X X

80 Gerat initialisiert X

81 CSIV beschadigt X

82 CSIV-Param. X

85 Profibus/Profisafe-Fehler X

90 Drehgeber Uberwachung (X) (X) Par. 17-61 Drehgeber
Uberwachung

91 Analogeingang 54, falsche Einstellungen X 5202

100-199 Siehe Produkthandbuch zur MCO 305

243 Bremse IGBT X X

244 Kihlkdrpertemp. X X X

245 Kuhlkdrpergeber X X

246 Umrichter Versorgung X X

247 Umrichter Ubertemperatur X X

248 Ungliltige Leistungsteilkonfiguration X X

250 Neues Ersatzteil X Par. 14-23 Typencode-

einstellung
251 Typencode neu X X

Tabelle 6.2: Alarm-/Warncodeliste

(X) Parameterabhangig

1) Kann nicht automatisch quittiert werden Uber Par. 14-20 Quittierfunktion

Bei einem Alarm folgt eine Abschaltung. Die Abschaltung fiihrt zum Motorfreilauf und kann durch Driicken der Reset-Taste oder durch einen Reset tiber

Digitaleingang (Par.-Gruppe 5-1* [1]) quittiert werden. Das urspriingliche Ereignis, das den Alarm hervorgerufen hat, kann den Frequenzumrichter nicht

beschddigen oder gefahrliche Bedingungen schaffen. Bei einem Alarm tritt die Abschaltblockierung in Kraft, die ggf. den Frequenzumrichter oder ange-

schlossene Teile beschadigen kann. Eine Abschaltblockierung kann nur durch Aus- und Einschalten des Frequenzumrichters quittiert werden.

LED-Anzeige
Warnung gelb
Alarm blinkt rot
Abschaltblockierung gelb und rot
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Alarmwort, erweitertes Zustandswort

(A72)

Bit Hex Dez Alarmwort Alarmwort 2 Warnwort Warnwort Erweitertes
2 Zustandswort
0 00000001 1 Bremstest (A28) Serviceabschal- Bremstest (W28) Reserviert  Rampe
tung, Lesen/Schrei-
ben
1 00000002 2 Kiihlkérpertemp. Serviceabschal- Kihlkdrpertemp. (W29) Reserviert ~ AMA lauft...
(A29) tung, (reserviert)
2 00000004 4 Erdschluss (A14) Serviceabschal- Erdschluss (W14) Reserviert  Start Rechts-/Linkslauf
tung, Typencode/
Ersatzteil
3 00000008 8 Steuer.Temp. (A65) Serviceabschal- Steuer.Temp. (W65) Reserviert  Freg.korr. Ab
tung, (reserviert)
4 00000010 16 STW- Timeout (A17) Serviceabschal- STW- Timeout (W17) Freg.korr. Auf
tung, (reserviert)
5 00000020 32 Uberstrom (A13) Reserviert Uberstrom (W13) Reserviert  Istwert hoch
6 00000040 64 Moment.grenze Reserviert Moment.grenze (W12) Reserviert  Istwert niedrig
(A12)
7 00000080 128 Motor Therm. (A11) Reserviert Motor Therm. (W11) Reserviert  Ausgangsstrom hoch
8 00000100 256 Motortemperatur Reserviert Motor ETR-Uberlast (W10) Reserviert — Ausgangsstrom niedrig
ETR (A10)
9 00000200 512 Wechselrichter- Reserviert Wechselrichter-Uberlast Reserviert  Ausgangsfreq. hoch
Uberlast (A9) (W9)
10 00000400 1024 DC-Untersp. (A8) Reserviert DC-Untersp. (W8) Ausgangsfreq. niedr.
11 00000800 2048 DC-Ubersp. (A7) Reserviert DC-Ubersp. (W7) Bremstest i.0.
12 00001000 4096 Kurzschluss (A16) Reserviert DC-Spannung niedrig (W6) Reserviert  Max. Bremsung
13 00002000 8192 Einschaltstrom-Feh- Reserviert DC-Spannung hoch (W5) Bremsung
ler (A33)
14 00004000 16384 Netzunsymm. (A4)  Reserviert Netzunsymm. (W4) AuBerh. Drehzahlber.
15 00008000 32768 AMA nicht OK Reserviert Kein Motor (W3) Ubersp. aktiv
16 00010000 65536 Signalfehler (A2) Reserviert Signalfehler (W2) AC-Bremse
17 00020000 131072 Interner Fehler KTY-Fehler 10V niedrig (W1) KTY-Warn.  Passwort-Zeitblockier.
(A38)
18 00040000 262144 Bremswid.kW (A26) Liifterfehler Bremswid.kW (W26) Lifterwarn. Passwort-Schutz
19 00080000 524288 U-Phasenfehler ECB-Fehler Bremswiderstand (W25) ECB-Warn.
(A30)
20 00100000 1048576 Mot.Phase V (A31) Reserviert Bremse IGBT (W27) Reserviert
21 00200000 2097152 Mot.Phase W (A32) Reserviert Drehz.grenze (W49) Reserviert
22 00400000 4194304 Feldbus-Fehler (A34) Reserviert Feldbus-Fehler (W34) Reserviert  Reserviert
23 00800000 8388608 24V Fehler (A47) Reserviert 24V Fehler (W47) Reserviert  Reserviert
24 01000000 16777216 Netzausfall (A36) Reserviert Netzausfall (W36) Reserviert  Reserviert
25 02000000 33554432 1,8V Fehler (A48) Reserviert Stromgrenze (W59) Reserviert ~ Reserviert
26 04000000 67108864 Bremswiderstand Reserviert Temp. niedrig (W66) Reserviert ~ Reserviert
(A25)
27 08000000 134217728 Bremse IGBT (A27) Reserviert Motorspannung (W64) Reserviert  Reserviert
28 10000000 268435456  Optionen neu (A67) Reserviert Drehgeber-Fehler (W90) Reserviert  Reserviert
29 20000000 536870912  Frequenzumrichter  Istwertfehler (A61, Istwertfehler (W61, W90) Reserviert
initialisiert(A80) A90)
30 40000000 1073741824  Sicherer Stopp (A68) PTC 1 Sicherer Sicherer Stopp (W68) PTC 1 Siche- Reserviert
Stopp (A71) rer Stopp
(W71)
31 80000000 2147483648 Mech. Bremse (A63) Gefahrlicher Fehler Erweitertes Zustandswort Reserviert

Tabelle 6.3: Beschreibung des Alarmworts, Warnworts und erweiterten Zustandsworts

Die Alarmworte, Warnworte und erweiterten Zustandsworte kdnnen (iber seriellen Bus oder optionalen Feldbus zur Diagnose ausgelesen werden. Siehe

auch Par. 16-94 Erw. Zustandswort.

WARNUNG 1, 10 Volt niedrig:

Die Spannung von Klemme 50 an der Steuerkarte liegt unter 10 Volt.
Die 10-Volt-Versorgung ist berlastet. Verringern Sie die Last an Klemme
50. Max. 15 mA oder min. 590 Q.

WARNUNG/ALARM 2, Signalfehler:

Das Signal an Klemme 53/54 ist kleiner als 50 % des Wertes, eingestellt
in Par. 6-10 Klemme 53 Skal. Min.Spannung, Par. 6-12 Klemme 53 Skal.
Min.Strom bzw. Par. 6-20 Klemme 54 Skal.
Par. 6-22 Klemme 54 Skal. Min.Strom.

Min.Spannung,

WARNUNG/ ALARM 3, Kein Motor:

Am Ausgang des Frequenzumrichters ist kein Motor angeschlossen.
WARNUNG/ALARM 4, Netzunsymmetrie:

Versorgungsseitiger Phasenausfall oder zu hohes Ungleichgewicht in der
Netzspannung.

Diese Meldung wird im Fall eines Fehlers im Eingangsgleichrichter des
Frequenzumrichters angezeigt.

Kontrollieren Sie die Versorgungsspannung und die Versorgungsstrome
zum Frequenzumrichter.

WARNUNG 5, DC-Spannung hoch:

Die Zwischenkreisspannung (Gleichstrom) ist hoher als die Uberspan-
nungsgrenze des Steuersystems. Der Frequenzumrichter ist weiterhin
aktiv.

WARNUNG 6, DC-Spannung niedrig

Die Zwischenkreisspannung (DC) liegt unter dem Spannungsgrenzwert
des Steuersystems. Der Frequenzumrichter ist weiterhin aktiv.
WARNUNG/ALARM 7, DC-Uberspannung:

Uberschreitet die Zwischenkreisspannung den Grenzwert, schaltet der
Frequenzumrichter nach einiger Zeit ab.
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Madgliche Abhilfen:
Bremswiderstand anschlieBen.

Rampenzeit verlangern.
Funktionen aktivieren in Par. 2-10 Bremsfunktion

Erhohen Sie Par. 14-26 WR-Fehler Abschaltverzogerung

Alarm-/Warngrenzwerte:
3x200-240V 3x380-500V 3x525-600V

[VDC] [VDC] [VDC]
Unterspannung 185 373 532
Unterer Span- 205 410 585
nungsgrenzwert
Oberer Span- 390/405 810/840 943/965
nungsgrenzwert
(0. Bremse/m.
Bremse)
Uberspannung 410 855 975

Bei den Angaben zur Spannung handelt es sich um die Zwischen-
kreisspannung des Frequenzumrichters mit einer Toleranz von £5
%. Die entsprechende Netzspannung entspricht der Zwischenkreis-
spannung (Gleichspannung) geteilt durch 1,35.

WARNUNG/ALARM 8, DC-Unterspannung:

Wenn die Zwischenkreisspannung (VDC) unter den ,Unteren Spannungs-
grenzwert" (siehe Tabelle) sinkt, prift der Frequenzumrichter, ob eine
externe 24 V-Versorgung angeschlossen ist.

Wenn keine externe 24 V-Versorgung angeschlossen ist, schaltet der
Frequenzumrichter nach einer festgelegten Zeit (gerdteabhangig) ab.
Siehe Allgemeine technische Daten, um die Versorgungsspannung mit
den Kenndaten des Frequenzumrichters abzugleichen.

WARNUNG/ALARM 9, Wechselrichter-Uberlast:

Der Frequenzumrichter schaltet aufgrund von Uberlastung (zu hoher
Strom Uber zu lange Zeit) ab. Der Zahler fiir elektronischen Wechselrich-
terschutz gibt bei 98 % eine Warnung aus und schaltet bei 100 % mit
einem Alarm ab. Der Frequenzumrichter kann erst zurlickgesetzt werden,
wenn der Zahler unter 90 % gefallen ist.

Der Motor ist zu lange Zeit mit mehr als 100 % belastet worden.

WARNUNG/ALARM 10, Motortemperatur ETR:

In Par. 1-90 wurde das thermische Uberlastrelais (ETR) aktiviert und die
ETR-Funktion hat eine thermische Uberlastung des Motors errechnet. In
Par. 1-90 7hermischer Motorschutz kann gewahlt werden, ob der Fre-
quenzumrichter eine Warnung oder einen Alarm ausgeben soll, wenn der
Zahler 100 % erreicht hat. Der Motor ist zu lange Zeit mit mehr als 100
% belastet worden. Prifen Sie Last, Motor und Motorparameter
Par. 1-24 Motornennstrom.

WARNUNG/ALARM 11, Motor Thermistor:

Der Thermistor bzw. die Verbindung zum Thermistor ist unterbrochen. In
Par. 1-90 Thermischer Motorschutz kann gewahlt werden, ob der Fre-
quenzumrichter eine Warnung oder einen Alarm ausgeben soll, wenn der
Zahler 100 % erreicht hat. Uberpriifen Sie Last und Motor und priifen Sie,
ob der Thermistor korrekt zwischen Klemme 53 oder 54 (Analogspan-
nungseingang) und Klemme 50 (+ 10 Volt-Versorgung) oder zwischen
Klemme 18 oder 19 (nur Digitaleingang PNP) und Klemme 50 ange-
schlossen ist. Wenn ein KTY-Sensor benutzt wird, priifen Sie, ob der An-
schluss zwischen Klemme 54 und 55 korrekt ist.

WARNUNG/ALARM 12, Drehmomentgrenze:

Das Drehmoment ist hoher als der Wert in Par. 4-16 Momentengrenze
motorisch (bei motorischem Betrieb) bzw. in Par. 4-17 Momentengrenze
generatorisch (bei generatorischem Betrieb).
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WARNUNG/ALARM 13, Uberstrom:

Die Spitzenstromgrenze des Wechselrichters (ca. 200 % des Nennstroms)
ist liberschritten. Die Warnung dauert ca. 8-12 s, wonach der Frequen-
zumrichter abschaltet und einen Alarm ausgibt. Schalten Sie den Fre-
quenzumrichter aus, und prifen Sie, ob die Drehrichtung der Motorwelle
gedndert werden kann und ob die MotorgroBe dem Frequenzumrichter
entspricht.

Bei Auswahl der erweiterten mechanischen Bremssteuerung kann die Ab-
schaltung extern zurlickgesetzt werden.

ALARM 14, Erdschluss:

Es ist ein Erdschluss zwischen den Ausgangsphasen und Erde entweder
im Kabel zwischen Frequenzumrichter und Motor oder im Motor vorhan-
den.

Den Frequenzumrichter ausschalten und den Erdschluss entfernen.

ALARM 15, Inkompatible Hardware:
Eine installierte Option wird von der Steuerkarte (Hardware oder Soft-
ware) nicht unterstiitzt.

ALARM 16, Kurzschluss:

Es liegt ein Kurzschluss im Motorkabel, im Motor oder an den Motorklem-
men vor.

Schalten Sie den Frequenzumrichter aus, und beheben Sie den Kurz-
schluss.

WARNUNG/ALARM 17, Steuerwort-Timeout:

Es besteht keine Kommunikation mit dem Frequenzumrichter.

Die Warnung wird nur aktiv, wenn Par. 8-04 Steuerwort Timeout-Funk-
tion nicht auf AUS eingestellt ist.

Wenn Par. 8-04 Steuerwort Timeout-Funktion auf Stopp und Abschal-
tung gesetzt wird, wird eine Warnung angezeigt. Der Frequenzumrichter
fiihrt eine Rampe Ab durch und schaltet mit einem Alarm ab.

Par. 8-03 Steuerwort Timeout-Zeit kann moglicherweise erhéht werden.

WARNUNG/ALARM 22, Mechanische Bremse:

Aus Berichtswert kann Ursache ermittelt werden: 0 = Drehmomentsoll-
wert wurde nicht vor dem Timeout erreicht. 1 = Keine Riickmeldung der
Bremse vor Timeout.

WARNUNG 23, Interne Liifter:

Die Funktion ist ein zusatzlicher Schutz, mit der gepriift wird, ob Lifter
vorhanden sind und laufen. Die Warnung kann in Par. 14-53 Ldifteriiber-
wachung Lifteriiberwachung deaktiviert [0] werden.

WARNUNG 24, Externe Liifter:

Die Funktion ist ein zusatzlicher Schutz, mit der geprift wird, ob Lifter
vorhanden sind und laufen. Die Warnung kann in Par. 14-53 Liifterciber-
wachung Lufteriiberwachung deaktiviert [0] werden.

WARNUNG 25, Bremswiderstand Kurzschluss:

Der Bremswiderstand wird wahrend des Betriebs (iberwacht. Bei einem
Kurzschluss wird die Bremsfunktion abgebrochen und die Warnung aus-
gegeben. Der Frequenzumrichter kann weiterhin betrieben werden, al-
lerdings ohne Bremsfunktion. Schalten Sie den Frequenzumrichter aus,
und tauschen Sie den Bremswiderstand aus (siehe Par. 2-15 Bremswi-
derstand Test).

WARNUNG/ALARM 26, Bremswiderstand Leistungsgrenze:

Die auf den Bremswiderstand Ubertragene Leistung wird als Mittelwert
fiir die letzten 120 Sekunden anhand des Widerstandswerts des Brems-
widerstands (Par. 2-11 Bremswiderstand (Ohm)) und der Zwischenkreis-
spannung in Prozent ermittelt. Die Warnung ist aktiv, wenn die libertra-
gene Bremsleistung hoher ist als 90 %. Wenn in Par. 2-13 Bremswiderst.
Leistungsiiberwachung Alarm [2] ausgewahlt wurde, schaltet der Fre-
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quenzumrichter mit einem Alarm ab, wenn die abgefiihrte Bremsleistung
Giber 100 % liegt.

WARNUNG/ALARM 27, Bremse IGBT-Fehler:

Wahrend des Betriebs wird der Bremstransistor iiberwacht. Bei einem
Kurzschluss wird die Bremsfunktion abgebrochen und die Warnung aus-
gegeben. Der Frequenzumrichter kann weiterhin betrieben werden, auf-
grund des Kurzschlusses wird jedoch eine hohe Leistung an den Brems-
widerstand abgegeben, auch wenn dieser nicht gebremst wird.
Schalten Sie den Frequenzumrichter aus. Uberpriifen Sie den Bremswi-
derstand.

Dieser Alarm bzw. diese Warnung kann ebenfalls auftreten, wenn der
Bremswiderstand Uberhitzt. Klemme 104 bis 106 sind als Bremswider-
stand verfuigbar. Zu Klixon-Eingéngen siehe Abschnitt Temperaturschal-
ter Bremswiderstand.

Warnung: Bei einem Kurzschluss des Bremstransistors
besteht das Risiko einer erheblichen Leistungsiibertra-
. gung zum Bremswiderstand.

WARNUNG/ALARM 28, Bremstest Fehler:
Fehler im Bremswiderstand: Der Bremswiderstand ist nicht angeschlos-
sen/funktioniert nicht.

ALARM 29, Umrichter Ubertemperatur:

Bei Schutzart IP20 oder IP21/NEMA 1, liegt die Abschaltgrenze fiir die
Kuhlkdrpertemperatur bei 95 °C +5 °C. Der Temperaturfehler kann erst
dann quittiert werden, wenn die Kiihlkérpertemperatur 70 °C + 5 °C wie-
der unterschritten hat.

Madgliche Ursachen:
- Umgebungstemperatur zu hoch

- Motorkabel zu lang

ALARM 30, Motorphase U fehlt:
Motorphase U zwischen Frequenzumrichter und Motor fehit.
Schalten Sie den Frequenzumrichter aus, und priifen Sie Motorphase U.

ALARM 31, Motorphase V fehit:
Motorphase V zwischen Frequenzumrichter und Motor fehlt.
Schalten Sie den Frequenzumrichter aus, und prifen Sie Motorphase V.

ALARM 32, Motorphase W fehit:
Motorphase W zwischen Frequenzumrichter und Motor fehlt.
Schalten Sie den Frequenzumrichter aus, und priifen Sie Motorphase W.

ALARM 33, Inrush Fehler:

Zu viele Einschaltungen haben innerhalb zu kurzer Zeit stattgefunden. Die
zulassige Anzahl Einschaltungen innerhalb einer Minute ist im Kapitel A//-
gemeine technische Daten aufgefihrt.

WARNUNG/ALARM 34, Feldbus-Kommunikationsfehler:

Der Feldbus auf der Kommunikationsoptionskarte funktioniert nicht rich-
tig. Priifen Sie die Modulparameter, und priifen Sie, ob das Modul ord-
nungsgeman in Steckplatz A des Frequenzumrichters eingesetzt wurde.
Priifen Sie die Feldbus-Verkabelung.

WARNUNG/ALARM 36, Netzausfall:

Diese Warnung/dieser Alarm ist nur aktiv, wenn die Versorgungsspan-
nung des Frequenzumrichters unterbrochen wurde und Par. 14-10 Netz-
ausfall-Funktion nicht auf AUS steht. Uberpriifen Sie Uberpriifen Sie die
Sicherungen des Frequenzumrichters.
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ALARM 37, Phasenunsymmetrie:
Es liegt eine Stromunsymmetrie zwischen den Leistungseinheiten vor.

ALARM 38, Interner Fehler:

Wenn dieser Alarm ausgegeben wird, miissen Sie sich moglicherweise mit
Ihrem Danfoss-Lieferanten in Verbindung setzen. Einige typische Alarm-
meldungen:

0 Die serielle Kommunikationsschnittstelle kann nicht initial-
isiert werden. Schwerer Hardwarefehler
256 Die EEPROM-Leistungsdaten sind defekt oder zu alt
512 Die EEPROM-Daten auf der Steuerkarte sind defekt oder
zu alt
513 Timeout beim Lesen von EEPROM-Daten
514 Timeout beim Lesen von EEPROM-Daten
515 AOC erkennt EEPROM-Daten nicht
516 Schreiben in EEPROM nicht moglich, da ein Schreibvor-
gang durchgefiihrt wird
517 Timeout fiir den Schreibvorgang
518 Fehler im EEPROM
519 Fehlende oder ungiiltige BarCode-Daten in EEPROM 1024
— 1279 CAN-Telegramm kann nicht gesendet werden
(1027 zeigt einen mdglichen Hardwarefehler an).
1281 Timeout beim digitalen Signalprozessor
1282 Die Versionen der Power Micro-Software stimmen nicht
iberein
1283 Die Versionen der EEPROM-Leistungsdaten stimmen nicht
(iberein
1284 Softwareversion des digitalen Signalprozessors kann nicht
gelesen werden
1299 Options-Software in Steckplatz A ist zu alt
1300 Options-Software in Steckplatz B ist zu alt
1311 Options-Software in Steckplatz CO ist zu alt
1312 Options-Software in Steckplatz C1 ist zu alt
1315 Options-Software in Steckplatz A nicht unterstiitzt (nicht
zulassig)
1316 Options-Software in Steckplatz B nicht unterstiitzt (nicht
zulassig)
1317 Options-Software in Steckplatz CO nicht unterstiitzt (nicht
zulassig)
1318 Options-Software in Steckplatz C1 nicht unterstiitzt (nicht
zuldssig)
1536 Es wurde eine AOC-Ausnahme festgestellt. Fehlerbehe-
bungsinformationen in LCP
1792 DSP Watchdog ist aktiv. Behebung von Fehlern bei der
Ubertragung von MOC-Leistungsdaten
2049 Leistungsdaten neu gestartet
2315 Fehlende Software-Version von Antrieb
2816 Stapelliberlauf an Steuerkartenmodul
2817 Planung langsame Aufgaben
2818 Schnelle Aufgaben
2819 Parameter-Thread
2820 LCP-Stapeliiberlauf
2821 Uberlauf an der seriellen Schnittstelle
2822 Uberlauf an der USB-Schnittstelle
3072- Parameterwert liegt nicht im zulassigen Grenzwertbereich.
5122 Fihren Sie eine Initialisierung durch. Parameternummer,
die den Alarm ausgelost hat: Ziehen Sie vom Code den
Wert 3072 ab. Beispiel: Fehlercode 3238: 3238-3072 =
166 (auBerhalb des Grenzwertbereichs)
5123 Option in Steckplatz A: Hardware mit Steuerkartenhard-
ware nicht kompatibel
5124 Option in Steckplatz B: Hardware mit Steuerkartenhard-
ware nicht kompatibel
5125 Option in Steckplatz CO: Hardware mit Steuerkartenhard-
ware nicht kompatibel
5126 Option in Steckplatz C1: Hardware mit Steuerkartenhard-
ware nicht kompatibel
5376- N. genug Spei.
6231

ALARM 39, Kiihlkorpergeber
Kein Istwert von Kiihlkérpertemperaturgeber.

Das Signal vom IGBT-Temperaturfiihler steht am Leistungsteil nicht zur
Verfiigung. Es kann ein Problem mit dem Leistungsteil, der Gate-Ansteu-
erkarte oder dem Flachbandkabel zwischen Leistungsteil und Gate-An-
steuerkarte vorliegen.
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WARNUNG 40, Digitalausgang 27 ist iiberlastet
Uberpriifen Sie die Last an Klemme 27, oder beseitigen Sie den Kurz-
schluss. Par. 5-00 Schaltlogik und Par. 5-01 Klemme 27 Funktion prifen.

WARNUNG 41, Digitalausgang 29 ist iiberlastet:
Uberpriifen Sie die Last an Klemme 29, oder beseitigen Sie den Kurz-
schluss. Par. 5-00 Schaltlogik und Par. 5-02 Klemme 29 Funktion priifen.

WARNUNG 42, Digitalausgang X30/6 ist iiberlastet:
Uberpriifen Sie die Last an Klemme X30/6, oder beseitigen Sie den Kurz-
schluss. Par. 5-32 Klemme X30/6 Digitalausgang prifen.

WARNUNG 42, Digitalausgang X30/7 ist iiberlastet:
Uberpriifen Sie die Last an Klemme X30/7, oder beseitigen Sie den Kurz-
schluss. Par. 5-33 Klemme X30/7 Digitalausgang priifen.

ALARM 45, Erdschluss 2:

Es flieBt ein Ableitstrom von den Ausgangsphasen zur Erde, entweder im
Kabel zwischen Frequenzumrichter und Motor oder im Motor selbst.
Schalten Sie den Frequenzumrichter aus, und beseitigen Sie den Erd-
schluss. Dieser Alarm wird bei der Inbetriebnahmefolge erkannt.

ALARM 46, Umrichter-Versorgung
Die Versorgung des Leistungsteils liegt auBerhalb des Bereichs.

Das getaktete Schaltnetzteil erzeugt drei Spannungsversorgungen am
Leistungsteil: 24V, 5V, +/- 18 V. Bei Betrieb mit 24 VDC bei der Option
MCB 107 werden nur die 24 V- und 5-V-Versorgungen tberwacht. Bei
Betrieb mit dreiphasiger Netzspannung werden alle drei Versorgungen
Uberpruft.

WARNUNG 47, 24-V-Versorgung - Fehler:
Die externe 24-V-DC-Steuerversorgung ist mdglicherweise Uberlastet.
Wenden Sie sich andernfalls an Ihren Danfoss-Lieferanten.

WARNUNG 48, 1,8-V-Versorgung - Fehler:
Wenden Sie sich an den Danfoss-Service.

WARNUNG 49, Drehzahlgrenze:
Die Drehzahl liegt nicht innerhalb des in Par. 4-11 Min. Drehzahl [UPM]
und Par. 4-13 Max. Drehzah/ [UPM] angegebenen Bereichs.

ALARM 50, AMA Kalibrierungsfehler:

Der Motor ist fiir die FrequenzumrichtergroBe nicht geeignet. Die AMA
erneut in Par. 1-29 Autom. Motoranpassung starten, eventuell mit redu-
zierter AMA-Funktion. Wenn der Fehler weiter auftritt: die Motordaten
Uiberpriifen.

ALARM 51, AMA Motordaten iiberpriifen:
Die Einstellung von Motorspannung, Motorstrom und Motorleistung ist
vermutlich falsch. Priifen Sie die Richtigkeit der Einstellungen.

ALARM 52, AMA Motornennstrom niedrig:
Die Einstellung des Motorstroms ist vermutlich zu niedrig. Uberpriifen Sie
die Einstellungen.

ALARM 53, AMA Motor zu grof3:

Bitte Uberpriifen Sie die Leistung des Motors am Typenschild und die
Einstellungen in Par. 1-20. Eventuell ist der Motor zu gro8 fiir diesen Um-
richter.

ALARM 54, AMA Motor zu klein:

Der angeschlossene Motor ist fiir die Durchfiihrung einer AMA wahr-
scheinlich zu klein.

ALARM 55, AMA-Daten auBerhalb des Bereichs:

Die im Motor gefundenen Parameterwerte liegen auBerhalb des zulassi-
gen Bereichs.
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ALARM 56, AMA Abbruch durch Benutzer:
AMA wurde durch den Benutzer abgebrochen.

ALARM 57, AMA-Timeout:

Versuchen Sie einen Neustart von AMA, bis die AMA ausgefiihrt wird.
Wiederholter AMA-Betrieb kann zu einer Erwdrmung des Motors fiihren,
was wiederum eine Erhéhung des Widerstands Rs und Rr bewirkt. Im
Regelfall ist dies jedoch nicht kritisch.

ALARM 58, AMA-Interner Fehler:
Wenden Sie sich an den Danfoss-Service.

WARNUNG 59, Stromgrenze:
Der Ausgangsstrom hat den Grenzwert in Par. 4-18 Stromgrenze (iber-
schritten.

WARNUNG 60, Externe Verriegelung

Ext. Verriegelung wurde aktiviert. Um den Normalbetrieb wieder aufzu-
nehmen, 24 V DC an der Klemme anlegen, die fiir externe Verriegelung
programmiert ist und Frequenzumrichter zuriicksetzen (lber serielle
Kommunikation, digitale E/A oder durch Driicken der Taste [Reset] auf
der Tastatur).

WARNUNG/ALARM 61, Drehgeber-Abweichung:

Eine Abweichung zwischen der berechneten Drehzahl und der Drehzahl-
messung vom Istwertgeber. Die Einstellung Warnung/Alarm/Deaktivie-
rung fiir diese Funktion erfolgt in Par. 4-30 Drehgeberiiberwachung Funk-
tion. In Par. 4-31 Drehgeber max. Fehlabweichung wird die akzeptierte
Abweichung eingestellt und die Zeit, wie lange der Drehzahlfehler tber-
schritten sein muss, in Par. 4-32 Drehgeber Timeout-Zeit. Wahrend eines
Inbetriebnahmevorgangs kann die Funktion wirksam sein.

WARNUNG 62, Ausgangsfrequenz Grenze:

Die Ausgangsfrequenz {berschreitet den eingestellten Wert in
Par. 4-19 Max. Ausgangsfrequenz. Dies ist eine Warnung im VVCPlUs -
Modus und ein Alarm (Abschaltung) im Flux-Modus.

ALARM 63, Mechanische Bremse Fehler:
Der Motorstrom hat wahrend der eingestellten Startverzégerung nicht
den Wert zum Liiften der mechanischen Bremse Uberschritten.

WARNUNG 64, Motorspannung Grenze:
Die Last- und Drehzahlverhdltnisse erfordern eine hhere Motorspannung
als die aktuelle Zwischenkreisspannung zur Verfiigung stellen kann.

WARNUNG/ALARM/ABSCHALTUNG 65, Steuerkarte Ubertem-
peratur:

Es wurde eine Ubertemperatur an der Steuerkarte festgestellt. Die Ab-
schalttemperatur der Steuerkarte betragt 80 °C.

WARNUNG 66, Temperatur zu niedrig:

Die Kiihlkorpertemperatur liegt bei 0 °C. Da auch ein Ausfall der Tempe-
raturfiihler nicht ausgeschlossen werden kann, laufen die eingebauten
Lufter auf maximaler Drehzahl (Netzteil oder Steuerkarte sind méglicher-
weise sehr heiB3).

ALARM 67, Option Konfiguration wurde gedndert:
Eine oder mehrere Optionen sind seit dem letzten Netz-Aus hinzugefiigt
oder entfernt worden.

ALARM 68, Sicherer Stopp:

Die Funktion ,Sicherer Stopp" wurde durch die Steuerklemme 37 aktiviert
(Signal 0 V). Um den Betrieb wieder aufzunehmen, miissen 24 V DC an
T-37 angelegt werden. Driicken Sie die Taste [Reset] auf dem LCP.
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WARNUNG 68, Sicherer Stopp:

Die Funktion ,Sicherer Stopp" wurde durch die Steuerklemme 37 aktiviert
(Signal 0 V). Nach Deaktivieren des sicheren Stopps wird der Normalbe-
trieb wieder aufgenommen. Warnung: Automatischer Wiederanlauf er-
folgt!

ALARM 69, Umrichter Ubertemperatur
Der Temperaturfilhler am Leistungsteil ist entweder zu heiB oder zu kalt.

Fehlersuche und -behebung:
Die Funktion der Turlufter Gberprifen.

Sicherstellen, dass die Filter fiir die Tirllfter nicht blockiert sind.

Richtige Installation des Bodenblechs bei Frequenzumrichtern
mit IP21 und IP54 (NEMA 1 und NEMA 12) sicherstellen.

ALARM 70, Ungiiltige FC-Konfiguration:
Die aktuelle Kombination aus Steuerkarte und Leistungskarte ist ungdiltig.

ALARM 71, PTC 1 Sicherer Stopp:

Sicherer Stopp wurde von der MCB 112 PTC-Thermistorkarte aktiviert
(Motor zu warm). Normaler Betrieb kann wieder aufgenommen werden,
wenn die MCB 112 wieder 24 V DC an Kl. 37 anlegt (wenn die Motor-
temperatur einen akzeptablen Wert erreicht) und wenn der Digitalein-
gang von der MCB 112 wieder 24 V DC anliegt. Wenn dies geschieht,
muss ein Reset-Signal (liber Bus, Digitalein-/-ausgang oder durch Drii-
cken von [Reset]) gesendet werden.

WARNUNG 71, PTC 1 Sicherer Stopp:

Sicherer Stopp wurde von der MCB 112 PTC-Thermistorkarte aktiviert
(Motor zu warm). Normaler Betrieb kann wieder aufgenommen werden,
wenn die MCB 112 wieder 24 V DC an KI. 37 anlegt (wenn die Motor-
temperatur einen akzeptablen Wert erreicht) und wenn der Digitalein-
gang von der MCB 112 wieder 24 V DC anliegt. Warnung: Automatischer
Wiederanlauf erfolgt.

ALARM 72, Gefdhrlicher Fehler:

Sicherer Stopp mit Abschaltblockierung. Der Alarm fiir gefahrlichen Fehler
wird ausgegeben, wenn die Kombination aus Befehlen fiir die Funktion
,Sicherer Stopp" unerwartet ist. Dies ist der Fall, wenn die VLT PTC-
Thermistorkarte MCB 112 den Ausgang X44/10 aktiviert, die Funktion
,Sicherer Stopp" aus irgendeinem Grund jedoch nicht aktiviert wird.
Wenn zudem die MCB 112 als einziges Gerat die Funktion ,Sicherer
Stopp" verwendet (spezifiziert durch Auswahl [4] oder [5] in Par. 5-19),
ist eine unerwartete Kombination die Aktivierung der Funktion ,Sicherer
Stopp" ohne Aktivierung von X44/ 10. Die folgende Tabelle enthélt eine
Ubersicht iiber die unerwarteten Kombinationen, die zu Alarm 72 fiihren.
Beachten Sie, dass dieses Signal ignoriert wird, wenn X44/ 10 in Auswahl
2 oder 3 aktiviert wird! Die MCB 112 kann jedoch immer noch einen si-
cheren Stopp aktivieren.

Funktion Nr. X44/ 10 (DI) Sicherer
Stopp T37
PTC 1 Warnung [4] + =
+
PTC 1 Alarm [5] + =
- +
PTC 1 & Relais A [6] + -
PTC 1 & Relais W [71 + -
PTC 1 & Relais A/ W [8] + -
PTC 1 & Relais W/A [9] + -
+ = Aktiviert
- = Nicht aktiviert
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WARNUNG 73, Sicherer Stopp, autom. Wiederanlauf

Sicherer Stopp aktiviert. Achtung: Wenn automatischer Wiederanlauf ak-
tiviert ist, kann der Motor nach Beheben des Fehlers unvermutet anlau-
fen.

WARNUNG 76, Leistungsteil Konfiguration
Die erforderliche Zahl von Leistungsteilen stimmt nicht mit der erfassten
Zahl aktiver Leistungsteile tberein.

Fehlersuche und -behebung:

Bei Austausch eines Moduls der BaugroBe F tritt dies auf, wenn die leis-
tungsspezifischen Daten in der Modulleistungskarte nicht mit dem Rest
des Frequenzumrichters Ubereinstimmen. Bitte bestatigen Sie, dass das
Ersatzteil und seine Leistungskarte die richtige Bestellnummer haben.

WARNUNG 77, Betrieb mit reduzierter Leistung:

Diese Warnung zeigt an, dass der Frequenzumrichter mit reduzierter
Leistung lauft (d. h. nicht mit der zuldssigen Mindestanzahl an Wechsel-
richterteilen). Diese Warnung wird beim Aus- und Einschalten erzeugt,
wenn der Frequenzumrichter mit weniger Wechselrichtern weiterlaufen
soll.

ALARM 78, Drehgeber-Abweichung:

Es wurde ein Fehler am Drehgeber festgestellt. Der Unterschied zwischen
Sollwert und Istwert {iberschreitet den Wert in Par. 4-35 Drehgeber-Feh-
/er. Die Funktion in Par. 4-34 Drehgebertiberwachung Funktion aktivieren
oder Alarm/Warnung (ebenfalls in Par. 4-34 Drehgeberiiberwachung
Funktion) wahlen. Die Mechanik rund um Last und Motor untersuchen.
Rickfiihrverbindungen von Motor — Drehgeber — zu Frequenzumrichter
Uberprifen. Motor-Istwertfunktion in Par. 4-30 Drehgeberiiberwachung
Funktion wahlen. Drehgeber-Abweichungsbereich in Par. 4-35 Drehge-
ber-Fehler und Par. 4-37 Drehgeber-Fehler Rampe korrigieren.

ALARM 79, Ungiiltige Leistungsteilkonfiguration

Die Skalierungskarte hat die falsche Teilenummer bzw. ist nicht installiert.
AuBerdem ist ggf. der Steckverbinder MK102 auf dem Leistungsteil nicht
installiert.

ALARM 80, Gerit initialisiert:
Die Parametereinstellungen wurden nach manuellem Reset (3-Finger-
Methode) mit der Standardeinstellung initialisiert.

ALARM 81, CSIV beschédigt:
Die Syntax der CSIV-Datei ist fehlerhaft.

ALARM 82, CSIV-Parameterfehler:
CSIV-Fehler bei Parameterinit.

ALARM 85, Gefahr F. PB:
Profibus/Profisafe-Fehler.

ALARM 86, Gefahrl. F. DI:
Geberfehler.

ALARM 90, Drehgeberiiberwachung:
Uberpriifen Sie die Verbindung zur Drehgeber-/Resolveroption, und er-
setzen Sie die MCB 102 oder MCB 103, falls erforderlich.

ALARM 91, Falsche Einstellungen fiir Analogeingang 54:
Schalter S202 steht in Position AUS (Spannungseingang), wenn ein KTY-
Sensor an Analogeingang KI. 54 angeschlossen ist.
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ALARM 243, Bremse IGBT

Dieser Alarm ist nur fiir Frequenzumrichter der BaugréB3e F bestimmt. Er
entspricht Alarm 27. Der Berichtwert im Fehlerspeicher gibt an, welches
Leistungsmodul den Alarm erzeugt hat:

1 = Wechselrichtermodul ganz links

2 = mittleres Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F2
oder F4.

2 = rechtes Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F1
oder F3.

3 = rechtes Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F2
oder F4.

5 = Gleichrichtermodul

ALARM 244, Kiihlkorpertemperatur

Dieser Alarm ist nur fiir Frequenzumrichter der BaugréBe F bestimmt. Er
entspricht Alarm 29. Der Berichtwert im Fehlerspeicher gibt an, welches
Leistungsmodul den Alarm erzeugt hat:

1 = Wechselrichtermodul ganz links

2 = mittleres Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F2
oder F4.

2 = rechtes Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F1
oder F3.

3 = rechtes Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F2
oder F4.

5 = Gleichrichtermodul

ALARM 245, Kiihlkérpergeber

Dieser Alarm ist nur fiir Frequenzumrichter der BaugréB3e F bestimmt. Er
entspricht Alarm 39. Der Berichtwert im Fehlerspeicher gibt an, welches
Leistungsmodul den Alarm erzeugt hat:

1 = Wechselrichtermodul ganz links

2 = mittleres Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F2
oder F4.

2 = rechtes Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F1
oder F3.

3 = rechtes Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F2
oder F4.

5 = Gleichrichtermodul

ALARM 246, Umrichter-Versorgung
Dieser Alarm ist nur fiir Frequenzumrichter der BaugréBe F bestimmt. Er
entspricht Alarm 46. Der Berichtwert im Fehlerspeicher gibt an, welches
Leistungsmodul den Alarm erzeugt hat:

1 = Wechselrichtermodul ganz links

2 = mittleres Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F2
oder F4.

2 = rechtes Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F1
oder F3.

3 = rechtes Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F2
oder F4.

5 = Gleichrichtermodul

Danfott

ALARM 247, Umrichter Ubertemperatur

Dieser Alarm ist nur fiir Frequenzumrichter der BaugréB3e F bestimmt. Er
entspricht Alarm 69. Der Berichtwert im Fehlerspeicher gibt an, welches
Leistungsmodul den Alarm erzeugt hat:

1 = Wechselrichtermodul ganz links

2 = mittleres Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F2
oder F4.

2 = rechtes Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F1
oder F3.

3 = rechtes Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F2
oder F4.

5 = Gleichrichtermodul

ALARM 248, Ungiiltige Leistungsteilkonfiguration

Dieser Alarm ist nur fiir Frequenzumrichter der BaugréBe F bestimmt. Er
entspricht Alarm 79. Der Berichtwert im Fehlerspeicher gibt an, welches
Leistungsmodul den Alarm erzeugt hat:

1 = Wechselrichtermodul ganz links

2 = mittleres Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F2
oder F4.

2 = rechtes Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F1
oder F3.

3 = rechtes Wechselrichtermodul bei Frequenzumrichter F2
oder F4.

5 = Gleichrichtermodul

ALARM 250, Neues Ersatzteil:

Die Leistungskarte oder Schaltnetzteilkarte wurde ausgetauscht. Der Ty-
pencode des Frequenzumrichters muss in EEPROM wiederhergestellt
werden. Wahlen Sie den richtigen Typencode in Par. 14-23 Typencode-
einstellung vom Typenschild des Gerats. Wahlen Sie abschlieBend unbe-
dingt ,In EEPROM speichern®.

ALARM 251, Typencode neu:
Der Frequenzumrichter hat einen neuen Typencode.
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