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FC300 Programmeringshandbok M 1. Inledning

1

1.1.1. Godkannanden

e ® ©

1.1.2. Symboler

Symboler som anvands i denna handbok.

OBS!
Viktig information.

I Anger en allman varning.

Anger en varning for hdgspanning.

* Anger fabriksinstallning
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1. Inledning M FC300 Programmeringshandbok

1.1.3. Forkortningar

Vaxelstrom AC
American Wire Gauge AWG
Ampere/AMP A
Automatisk motoranpassning AMA
Strémgrans Ium
Grader Celsius °C
Likstrom DC
Beror pd frekvensomformaren D-TYPE
Elektromagnetisk kompatibilitet EMC
Elektroniskt motorskydd ETR
frekvensomformare FC
Gram g
Hertz Hz
Kilohertz kHz
Lokal mand&verpanel LCP
Meter m
Millihenryinduktans mH
Milliampere mA
Millisekund ms
Minut min
Rérelsekontrollverktyg MCT
Nanofarad nF
Newtonmeter Nm
Nominell motorstrém ImN
Nominell motorfrekvens fmn
Nominell motoreffekt Pw,n
Nominell motorspanning Um,N
Parameter par.
Protective Extra Low Voltage (skyddsklenspanning) PELV
Kretskort PCB
Nominell véxelriktarutstrém Tinv
Varv per minut v/m
Sekund S
Momentgrans Tum
Volt Vv

1.1.4. Ordforklaringar

Frekvensomformare:

D-TYPE
Storlek och typ av frekvensomformare (beroenden).

TviT,MAX
Den maximala utstrommen.

TviT N
Den nominella utstrémmen frén frekvensomformaren.

UvLT, max
Den maximala motorspanningen.

Ingangar: Grupp 1 Rterstallining, Utrull-
ningsstopp, Aterstalining och

Kommando utrullningsstopp, Snabbstopp,

Du kan starta och stoppa den anslutna motorn ng‘f?_rlc(’r’:;;ngzg' Stopp och

med LCP och de digitala insignalerna. Grupp 2 Start, Pulsstart, Reversering,

Funktionerna ar uppdelade i tva grupper: Starta reverserat, Jogg och
Frys utgdng

Funktionerna i grupp 1 har hogre prioritet an
de i grupp 2.
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FC300 Programmeringshandbok M 1. Inledning

Motor:

fi0G
Motorfrekvensen nar joggfunktionen aktiveras (via digitala plintar).

fm
Motorfrekvensen.

fmax
Den maximala motorfrekvensen.

fmIN
Den minimala motorfrekvensen.

fmN
Den nominella motorfrekvensen (markskyltsdata).

Im
Motorstrémmen.

Imn
Den nominella motorstrommen (markskyltsdata).

M-TYPE

Storlek och typ av ansluten motor (beroenden).

NM,N
Det nominella motorvarvtalet (markskyltsdata).

Pm,n
Den nominella motoreffekten (markskyltsdata).

TmN
Det nominella momentet (motor).

Un
Den momentana motorspanningen.

Um,N
Den nominella motorspanningen (markskyltsdata).

Startmoment

Moment Maximimoment
(Pull—out)

Varvtal

175ZA078.10
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1. Inledning M FC300 Programmeringshandbok

it
Frekvensomformarens verkningsgrad definieras som forhallandet mellan utgdende och ingdende
effekt.

Start ej méjlig-kommando
Ett stoppkommando som tillhér grupp 1 av styrkommandon. Se grupp 1 under Styrkommandon.

Stoppkommando
Se Styrkommandon.

Referenser:

Analog referens

En signal som 6verfors till de analoga ingdngarna 53 eller 54 kan utgéras av spanning eller strém.
Binar referens

En signal éverford till porten for seriell kommunikation.

Forinstdlld referens

En forinstélld referens som har ett vérde mellan -100 % och +100 % av referensomrédet. Val
mellan &tta forinstallda referenser via de digitala plintarna.

Pulsreferens
Pulsfrekvenssignal till en digital ing&ng (plint 29 eller 33).

Refmax
Avgor sambandet mellan referensinsignalen p& 100 % fullskalsvarde (normalt 10 V, 20 mA) och
resulterande referens. Maximalt referensvarde anges i parameter 3-03.

Refmin
Avgor sambandet mellan referensinsignalen pé 0 % vérde (normalt 0 V, 0 mA, 4 mA) och resul-
terande referens. Minimalt referensvarde anges i parameter 3-02.

Ovrigt:

Analoga ingéngar
De analoga ingdngarna anvands for att styra olika funktioner i frekvensomformaren.

Det finns tva typer av analoga ingdngar:
Stromingdng, 0-20 mA och 4-20 mA
Spanningsingang, 0-10 V DC (FC 301)
Spanningsingdng, -10 - +10 V DC (FC 302).

Analoga utgéngar
De analoga utgdngarna kan leverera en signal pd 0-20 mA, 4-20 mA eller en digital signal.

Automatisk motoranpassning, AMA
AMA-algoritmen berdknar de elektriska parametrarna for den anslutna motorn nar motorn ar
stoppad.

Bromsmotsténd

Bromsmotsténdet ar en modul som kan ta upp den bromseffekt som uppstdr vid regenerativ
bromsning. Denna regenerativa bromseffekt hdjer mellankretsspanningen. En bromschopper ser
till att effekten avsatts i bromsmotsténdet.

CT-kurva

Konstant momentkurva. Anvands for tillampningar med t.ex. transportband, fortrangningspumpar
och kranar.
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FC300 Programmeringshandbok M 1. Inledning

Digitala ingdngar
De digitala ingdngarna kan anvandas for att styra olika funktioner i VLT-frekvensomformaren.

Digitala utgdngar
Frekvensomformaren har tvd halvledarutgdngar som kan ge en 24 V DC-signal (max. 40 mA).

DSP
Digital signalprocessor.

ETR
Elektroniskt motorskydd &r en berakning av termisk belastning baserad p3 aktuell belastning och
tid. Dess syfte ar att uppskatta motortemperaturen.

Hiperface®
Hiperface® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Stegmann.

Initiering
Om initiering utfors (par. 14-22) 3terstalls frekvensomformaren till fabriksinstallningarna.

Intermittent driftcykel
Ett intermittent driftvarde avser en serie driftcykler. Varje cykel bestér av en period med och en
period utan belastning. Driften kan vara endera periodisk eller icke-periodisk.

LCP

Den lokala mandéverpanelen (LCP) utgor ett fullstdndigt granssnitt fér styrning och programmering
av FC 300-serien. Mandverpanelen &r l6stagbar och kan installeras upp till tre meter fran frek-
vensomformaren, t.ex. i en frontpanel med hjélp av en monteringssats (tillval).

Isb
Den minst betydelsefulla biten (least significant bit).

msb
Den mest betydelsefulla biten (most significant bit).

MCM
Star for Mille Circular Mil, en amerikansk mattenhet for ledararea. 1 MCM = 0,5067 mm?2.

Online-/offlineparametrar
Andringar av onlineparametrar aktiveras omedelbart efter det att datavérdet dndrats. Andringar
av offlineparametrar aktiveras forst nar du trycker p& [OK] pa LCP.

Process-PID
PID-regleringen uppratthdller 6nskat varvtal, tryck, temperatur osv. genom att justera utfrekven-
sen sd att den matchar den varierande belastningen.

Pulsgivare insignal/ékning
En extern digital pulsgivare som anvands for aterkoppling av t.ex. motorvarvtalet. Pulsgivaren
anvands i tillampningar dar det kravs stor noggrannhet i varvtalsstyrningen.

RCD
Jordfelsbrytare.
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Meny
Du kan spara parameterinstallningar i fyra menyer. Du kan byta mellan de fyra menyerna och

aven redigera en meny medan en annan ar aktiv.

SFAVM
Switchmonster som kallas Stator Flux-orienterad Asynkron Vektor Modulering (par. 14-00).

Efterslapningskompensation
Frekvensomformaren kompenserar efterslapningen med ett frekvenstillskott som féljer den upp-
métta motorbelastningen vilket haller motorvarvtalet narmast konstant.

Smart Logic Control (SLC)
SLC ar en serie anvandardefinierade &tgarder som genomfors nar tillhdrande anvandardefinierade
handelser utvarderas som sanna av SLC. (Parametergrupp 13-xx).

FC-standardbuss
Inkluderar RS 485-buss med FC-protokoll eller MC-protokoll. Se parameter 8-30.

Termistor:
Ett temperaturberoende motstdnd som placeras dar temperaturen ska 6vervakas (frekvensom-
formare eller motor).

Tripp

Ett tillstdnd som uppstar vid felsituationer, exempelvis nar frekvensomformaren utsatts for dver-
hettning eller nar frekvensomformaren skyddar motorn, processen eller mekanismen. Omstart
forhindras tills orsaken till felet har forsvunnit och tripplaget annulleras genom aterstélining eller,
i vissa fall, programmeras for automatisk dterstallning. Tripp far inte anvandas for personlig sa-
kerhet.

Tripp |8st

Ett Iage som uppstar vid felsituationer nar frekvensomformaren skyddar sig sjalv, och som kraver
fysiska ingrepp, exempelvis om frekvensomformaren utsatts f6r kortslutning vid utgédngen. En |8st
tripp kan annulleras genom att sld av huvudstrémmen, eliminera felorsaken och ansluta frekven-
somformaren pd& nytt. Omstart forhindras tills tripplaget annulleras genom &terstallning eller, i
vissa fall, genom programmerad automatisk terstélining. Tripp f&r inte anvéndas for personlig
sakerhet.

VT-kurva
Variabel momentkurva. Anvands for pumpar och flaktar.

VVCplus
Jamfort med standardmetoder som bygger pa spannings/frekvensférhéllande ger Voltage Vector

Control (VVCPUs) battre dynamik och stabilitet b&de vid andringar i varvtalsreferens och belas-
tningsmoment.

60° AVM
Switchmonster kallat 60° Asynkron Vektor Modulering (par. 14-00).
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FC300 Programmeringshandbok

Danfiti

Effektfaktor
Effektfaktorn &ar forhdllandet mellan I och
Irms.

Effektfaktorn for 3-fasnat:

Effektfaktorn visar hur mycket frekvensomfor-
maren belastar natet.

Ju lagre effektfaktor, desto hdgre Irms for
samma kW-uttag.

1. Inledning

V3 x U x 1T x cosp

4/3 x U x /RMS

E ffekt faktor =

/T x cospl h

Irmis lrmis

2 2 2 2
/RMS = W] + /5 +/7 + .. + /,7

eftersom cospl = 1

Dessutom visar en hdg effektfaktor att Gvertonsstrémmarna ar 13ga.
De i frekvensomformaren FC 300 inbyggda likstrémsspolarna medfér en hog effektfaktor, vilket
minimerar belastningen pd natet.

Frekvensomformaren ar under livsfarlig spanning nar den ar ansluten till natet. Fel-
aktig installation av motorn, frekvensomformaren eller faltbussen kan orsaka mate-
rialskador, allvarliga personskador eller dédsfall. Folj darfor anvisningarna i den har
handboken samt 6vriga nationella och lokala sdkerhetsforeskrifter.

Sakerhetsforeskrifter

1.

Natanslutningen till frekvensomformaren ska vara fr&nkopplad vid allt reparationsarbete.
Kontrollera att natspanningen ar bruten och att den féreskrivna tiden har gatt innan du
kopplar ur motor- och natkontakterna.

Knappen [STOP/RESET] pé frekvensomformarens mandverpanel bryter inte forbindelsen
med nétet och far darfor inte anvéndas som sakerhetsbrytare.

Se till att apparaten &r korrekt ansluten till jord och att anvandaren ar skyddad frdn
strémférande delar. Motorn bor vara férsedd med Overbelastningsskydd i enlighet med
géllande nationella och lokala bestammelser.

Lackstrémmarna till jord ar hégre an 3,5 mA.

Overbelastningsskydd fér motor ing8r inte i fabriksprogrammeringen. Om denna funktion
Onskas ska datavardet ETR-tripp eller datavardet ETR-varning stallas in i par. 1-90.

Koppla inte ur ndgon kontakt till motorn eller natspanningen nar frekvensomformaren ar
ansluten till ndtspanningen. Kontrollera att natspanningen ar bruten och att den fore-
skrivna tiden har gatt innan du kopplar ur motor- och natkontakterna.

Lagg marke till att frekvensomformaren har fler spanningsingdngar an L1, L2 och L3 nér
lastdelning (koppling av DC-mellankrets) eller extern 24 V DC-forsorjning har installerats.
Kontrollera att alla spanningsing&ngar &r fr&nkopplade och att den erforderliga tiden gétt
ut innan reparationsarbetet p&borjas.

MG.33.M2.07 - VLT ® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss



2. Sa har programmerar du M FC300 Programmeringshandbok
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FC300 Programmeringshandbok M 2. Sa har programmerar du

2. S& har programmerar du

2.1. Grafisk och numerisk lokal manoverpanel

Det ar lattare att programmera frekvensomformaren i den grafiska lokala manéverpanelen (LCP
102). Man méste anvanda frekvensomformarens Design Guide ndr man anvander den numeriska
lokala mand&verpanelen (LCP 101).

2.1.1. S& har programmeras den grafiska LCP-enheten

Féljande instruktioner géller for den grafiska LCP-enheten (LCP 102):

Manéverpanelen &r uppdelad i fyra
funktionsgrupper: [50BA0I8.13
1. Grafisk display med statusrader.
2. Menyknappar och indikeringslampor S = S
- &ndring av parametrar och véxling f;;frim Torramry-ee B
mellan visningsfunktioner.
- Ceri 1 43,5, b
3. Navigationsknappar och indikering- y\UHz
slampor (lysdioder).
4.  Manoverknappar och indikering- Run OK _<
slampor (lysdioder). ) s | [ v | wan | [ arm
Alla data visas pd en grafisk LCP-display, som Menu | [ Mem ’
kan visa upp till fem poster med driftdata nar
[Status] visas. @ @
Teckenrader i displayen: \
a. Statusrad: Statusmeddelanden 3
som visar ikoner och grafik.1 Warn. ®
b.  Rad 1-2: Rader som visar driftdata em ¥
som anvandaren har definierat eller a
valt. Du kan lagga till maximalt en
extra rad genom att trycka pd [Sta-
tus].1
C. Statusrad: Statusmeddelanden

som visar text.1
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2. Sa har programmerar du M FC300 Programmeringshandbok

2.1.2. LCD-display

12

LCD-displayen har bakgrundsbelysning och totalt 6 alfanumeriska rader. Displayens rader visar
rotationsriktning (pil), vald meny och programmeringsmeny. Displayen delas upp i tre omraden:

Ovre delen visar upp till 2 matvarden vid
normal driftstatus.

z |
1308PO74.10

Den 6vre raden i den mellersta delen visar
upp till 5 matvarden och tillhérande enhet,
oberoende av status (utom i handelse av
larm/varning).

Nedre delen visar alltid frekvensomforma-
rens statuslage.

Den aktiva menyn (vald som Aktiv meny i par. 0-10) visas. Vid programmering av en annan meny
an den aktiva meny n visas numret for den meny som programmeras till hdger.

Justering av displaykontrast

Tryck pd [Status] och [4] fér morkare display
Tryck pé [Status] och [v] for ljusare display

De flesta FC 300-parameterinstdliningar kan andras direkt via mandverpanelen, sdvida inte ett
l6senord har skapats via parameter 0-60 Huvudmenyldsenord eller via parameter 0-65 Snabb-
menyldsenord.

Indikeringslampor (lysdioder):

Om vissa gransvarden dverskrids tands larm- och/eller varningslampan. En status- och larmtext
visas p& kontrollpanelen.

P&-lampan lyser nar frekvensomformaren &r ansluten till natspanning, eller &r ansluten via en DC-
buss eller extern 24 V-férsorjning. Samtidigt tands bakgrundsbelysningen.

. Gron lysdiod/On: Styrsektionen &r
igéng.

o Gul lysdiod/Warn.: Anger en varning.

. Blinkande réd lysdiod/Alarm: Anger Warn.

ett larm. i

130BP040.10

LCP-knappar

Manoverknapparna dr uppdelade i funktions-
omréden. Knapparna under displayen och in-
dikeringslamporna anvands for parameterin-
stallning, inklusive val av visningslage vid
normal drift.

130BP045.1¢

[Status] anger status for frekvensomformaren och/eller motorn. Du kan valja mellan tre olika
avlasningar genom att trycka p& [Status]-knappen:
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FC300 Programmeringshandbok M 2. Sa har programmerar du

Avlasning med 5 rader, avlasning med 4 rader eller Smart Logic Control.

Anvand [Status] for att vélja visningslage och for att andra tillbaka till displaylage frén antingen
snabbinstallations-, huvudmeny- eller larmléget. Anvand ocksd knappen [Status] for att véxla
mellan enkelt och dubbelt avlasningslage.

Med [Quick Menu] kan du snabbt komma &t olika snabbmenyer som:

- Personlig meny

- Snabbinstallation
- Gjorda andringar
- Loggning

Anvand [Quick Menu] for programmering av de parametrar som hor till snabbmenyn. Det gér
att vaxla direkt mellan snabbmenyldge och huvudmenyldge.

[Main Menu] anvands for att programmera alla parametrar.

Det gér att vaxla direkt mellan huvudmenyldge och snabbmenylége.

Du kommer &t parameterkortkommandot genom att halla ned [Main Menu]-knappen i tre se-
kunder. Parameterkortkommandot ger direkt tillgéng till en parameter.

[Alarm Log] visar en larmlista 6ver de fem senaste larmen (numrerade A1-A5). Om du vill f3
ytterligare information om ett larm anvander du pilknapparna for att ga till nskat larmnummer
och trycker pd [OK]. Du f&r nu information om frekvensomformarens tillstdnd fore larmlaget.

[Back] tar dig till det foregdende steget eller den féregdende nivan i navigationsstrukturen.

[Cancel] upphéver foregdende dndring eller kommando, férutsatt att displayen inte har dndrats.

[Info] ger information om ett kommando, en
parameter eller en funktion i ett displayfons-
ter. [Info] ger utf6rlig information sd snart du
behdver hjalp.

Avsluta infoldget genom att trycka pd [Info],
[Back] eller [Cancel].

Navigationsknappar
Anvand de fyra navigationspilarna for att navigera mellan tillgangliga val i [Quick Menu], [Main
Menu] och [Alarm log]. Anvénd knapparna for att flytta markéren.

[OK] anvands for att valja en parameter som markeras med markdren och for att aktivera andring
av en parameter.

Knapparna for lokal styrning finns nederst _____

pd mandverpanelen. @ [ or ] e

130BP046.1(

[Hand On] aktiverar styrningen av frekvensomformaren via LCP:n. [Hand On] startar aven mo-
torn, och nu kan du ocksd mata in motorvarvtalsdata med hjalp av pilknapparna. Knappen kan
véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-40 /Hand on]-knapp pd LCP.
Externa stoppsignaler som aktiveras via styrsignaler eller en seriell buss 3sidosatter ett startkom-
mando via LCP:n.

Foéljande styrsignaler fortsatter att vara aktiva nar [Hand on] aktiveras:
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2. Sa har programmerar du M FC300 Programmeringshandbok

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

o Aterstillning

. Utrullningsstopp, inverterat

. Reversering

o Stall in valbar bit 0-Stall in valbar bit 1

. Stoppkommando frén seriell kommunikation
o Snabbstopp

o DC-broms

[Off] stoppar den anslutna motorn. Knappen kan valjas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0]
via parameter 0-41 [Off]-knapp pd LCP. Om ingen extern stoppfunktion har valts och om knappen
[Off] &r inaktiv kan motorn stoppas genom att spanningen kopplas bort.

[Auto On] gor att frekvensomformaren kan styras via styrplintarna och/eller via den seriella
kommunikationen. Nar en startsignal aktiveras pd styrplintarna och/eller bussen startar frekven-
somformaren. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-42 [Auto
onJ-knapp pa LCP.

OBS!
En aktiv HAND-OFF-AUTO-signal via de digitala ingdngarna har hogre prioritet dn
mandverknapparna [Hand on] - [Auto on].

[Reset] anvands for att dterstdlla frekvensomformaren efter ett larm (tripp). Den kan véljas som
Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-43 [Reset]-knapp p& LCP.

Parameterkortkommandot kan utféras genom att [Main Menu]-knappen hélls ned i 3 sekun-
der. Parameterkortkommandot ger direkt tillgéng till en parameter.

2.1.3. Snabboverféring av parameterinstallningar mellan flera frek-
vensomformare

Nar instéllningen av en frekvensomformare ar
slutford bor du lagra informationen i LCP:n el-
ler p& en PC via konfigurationsprogrammet
MCT 10.

150BA027.10

Datalagring i LCP:
1. G4 till parameter 0-50 LCP-kopiering
2 Tryck pé [OK]
3. Valj "Alla till LCP”
4 Tryck pd [OK]
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FC300 Programmeringshandbok M 2. Sa har programmerar du

Alla parameterinstéliningar sparas nu i LCP:n, som forloppsindikatorn visar. Nar den ndr 100 %
trycker du pa [OK].

Nu kan du ansluta LCP:n till en annan frekvensomformare och kopiera parameterinstallningarna
aven till den frekvensomformaren.

Datadverforing fran LCP till frekvensomformare:
1. G4 till parameter 0-50 LCP-kopiering
2. Tryck pd [OK]
3. Valj "Alla frdn LCP”
4. Tryck pd [OK]

Parameterinstélliningarna som lagrats i LCP:n 6verfors nu till frekvensomformaren, som férlopps-
indikatorn visar. Nar den ndr 100 % trycker du p& [OK].
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2. Sa har programmerar du M FC300 Programmeringshandbok

2.1.4. Visningslage

Under normal drift kan upp till 5 olika driftvariabler visas kontinuerligt i det mellersta avsnittet:
1.1, 1.2 och 1.3 men ocksa 2 och 3.

2

2.1.5. Visningslage - val av avlasningar

Du kan vaxla mellan tre statusavldsningsskar-

Driftvariabel: Enhet:
mar genom att trycka pa knappen [Status]. Par. 16-00 Styrord hex
Driftvariabler med olika format visas i de olika Par. 16-01 Referens [unit]

. Par. 16-02 Referens %
statusskarmarna - se nedan. Par. 16-03 Statusord hex

Par. 16-05 Faktiskt huvudvérde %

. L Par. 16-10 Effekt kW]
I tabellen nedan visas de matvarden du kan Par. 16-11 Effekt [HP]
lanka till de olika driftvariablerna. Ange lan- E:; igg ';"rztkovfgrﬁ’g““'“g Exlz]
karna med par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 och Par: 16-14 Motorstrom [A]
0-24. Par. 16-16 Moment Nm

Par. 16-17 Varvtal [v/m]

Par. 16-18 Motor, termisk %
Varje avldsningsparameter som viljs i par. Par. 16-20 Motorvinkel

. . Par. 16-30 DC-busspanning Vv
0-20 till 0-24 har en egen skala och egna siff- Par. 16-32 Bromsenergi/s KW
ror efter ett eventuellt decimalkomma. Om en Ear- ig-gz Ertlnnlwsenergi/Z min léW
.. . " ~ ar. 16- ylplattans temp.
parametgr har ?tt storr'e numerlskt varde le Par. 16-35 Vaxelriktare, termisk %
der det till att farre decimaler visas. Par. 16-36 Vixelriktare nom. strom A

. Beminm: Par. 16-37 Véxelriktare max. strom A
Ex.: Aktuell aviasning: Par. 16-38 SL Controller, status

5125 A; 1512 A 105 A. Par. 16-39 Styrkortstemperatur. C
Par. 16-40 Loggbuffert full

Par. 16-50 Extern referens

Par. 16-51 Pulsreferens

Par. 16-52 Aterkoppling [Enhet]
Par. 16-53 DigiPot-referens
Par. 16-60 Digital ingdng bin

Par. 16-61 Plint 53, switchinstéllning V
Par. 16-62 Analog ingdng 53
Par. 16-63 Plint 54, switchinstéllning V
Par. 16-64 Analog ingdng 54

Par. 16-65 Analog utgéng 42 [mA]
Par. 16-66 Digital utgdng [bin]
Par. 16-67 Frekv.ingdng nr 29 [Hz]
Par. 16-68 Frekv.ingdng nr 33 [Hz]
Par. 16-69 Pulsutgéng nr 27 [Hz]
Par. 16-70 Pulsutgéng nr 29 [Hz]

Par. 16-71 Reldutgéng
Par. 16-72 Réknare A
Par. 16-73 Rédknare B

Par. 16-80 Faltbuss CTW 1 hex
Par. 16-82 Féltbuss REF 1 hex
Par. 16-84 Komm. tillval, STW hex
Par. 16-85 FC-port, CTW 1 hex
Par. 16-86 FC-port, REF 1 hex

Par. 16-90 Larmord
Par. 16-92 Varningsord
Par. 16-03 Utok. statusord

Statusskarm I:

Denna avlasningsstatus ar standard efter start
eller initiering.

Anvéand [INFO] for att f8 information om mat-
vardenas lankar till de visade driftvariablerna
(1.1, 1.2, 1.3, 2 och 3).

Se driftvariablerna som visas pa skarmen i den
har bilden.

130BP041.10
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Statusskarm I1:
Se driftvariablerna (1.1, 1.2, 1.3 och 2) som
visas pd skarmen i den har bilden.

1013
ZO0RFM 4810 2244

130BFDG2.10

I exemplet har Varvtal, Motorstrém, Motoref- B_BHE @
fekt och Frekvens valts som variabler pa forsta @ .

och andra raden. Rute Extern Kir \@
Statusskarm I11:

Den har skdrmen visar hdndelse och atgard
frdn Smart Logic Control. Mer information
finns i avsnittet Smart Logic Control.

2.1.6. Parameterkonfiguration

FC-300 serien kan anvandas for praktiskt taget alla typer av anldggningar. Darfér &r antalet pa-
rametrar forhdllandevis stort. Serien ger maéjlighet att vélja mellan tvd programmeringslagen,
Huvudmenyldge och Snabbmenylage.

Det forsta laget ger tillgéng till alla parametrar. I Snabbmeny far anvandaren hjalp att stélla in de
nodvéndiga parametrarna s att frekvensomformaren kan séttas i drift.

Oavsett vilket programmeringsldge som anvénds kan en parameter andras béde i laget Huvud-
meny och i laget Snabbmeny.

2.1.7. Funktioner for knappen Quick Menu

Nar du trycker pd [Quick Menu] visar listan de
olika omrdden som ingdr i snabbmenyn.

Valj Personlig meny for att visa de valda per-
sonliga parametrarna. De har parametrarna
valjs i par. 0-25 Personlig meny. Upp till 20
olika parametrar kan laggas till i den har me-
nyn.

Valj Snabbinstallation for att g igenom ett begransat antal parametrar for att f& motorn att ga
nastan optimalt. Fabriksinstallningen fér de andra parametrarna beaktar de dnskade styrfunktio-
nerna och konfiguration en av signalingdngar/-utgéngar (styrplintar).

Du kan vélja parametrar med hjélp av pilknapparna. Parametrarna i nedanstdende tabell &r till-
gangliga.
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Danfiti

FC300 Programmeringshandbok

Parameter Beteckning installning

0-01 Sprék

1-20 Motoreffekt [kwW]

1-22 Motorspanning V]

1-23 Motorfrekvens [Hz]

1-24 Motorstrém [A]

1-25 Nominellt motorvarvtal [v/im]

5-12 Plint 27, digital ingdng [0] Ingen funktion*
1-29 Automatisk motoranpassning (AMA) [1] Aktivera fullst. AMA
3-02 Minimireferens [v/m]

3-03 Maximireferens [v/im]

3-41 Ramp 1, uppramptid [sek]

3-42 Ramp 1, nedramptid [sek]

3-13 Referensplats

* Om plint 27 har stéllts in pa "ingen funktion" behdvs ingen anslutning till +24 V pa plint 27.

Vélj Gjorda &ndringar for att fa information om:

18

. de senaste 10 andringarna. Anvand [4] [v] for att bladdra mellan de 10 senast andrade
parametrarna.

o andringar gjorda efter fabriksinstallning.

Valj Loggningar for att f& information om avlasningar pé displayens teckenrader. Informationen
visas som grafer.

Det &r bara visningsparametrarna som valts i par. 0-20 till par. 0-24 som kan visas. Det gar att
lagra upp till 120 prov i minnet som referens till senare.
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2.1.8. Initial idrifttagning.

Det lattaste sattet att utfora initial idrifttagning &r att anvénda knappen Quick Menu och fdlja
snabbinstallationsproceduren med hjdlp av LCP 102 (las tabellen fran vanster till hdger):

Quick .
@ Q2 Quick Menu

0-01 Sprak

Tryck pa

Stall in sprék
1-20 Motoreffekt ,‘] Stall in motoreffekt enligt markskylt
1-22 Motorspanning Stall in spanning enligt markskylt
1-23 Motorfrekvens ,‘] Stall in frekvens enligt markskylt

1-24 Motorstrom

) Stall in strém enligt mérkskylt

t1;|25 Nominelit motorvarv- ,‘] Stall in varvtal i RPM enligt markskylt
Om standard fér plinten ar Utrullning,
inverterad ar det mdjligt att andra den- i
:] na installning till IngJer? funktion. Ingen
anslutning till plint 27 behdvs for att
kdra AMA

N\ Ange 6nskad AMA-funktion. Det rekom-
/' menderas att aktivera fullstandig AMA

\ Ange den nedre gransen for motora- C
/ xeln.

5-12 Plint 27, digital (/>
ingéng

1-29 Automatisk motoran- /.
passning

3-02 Minimireferens

3-03 Maximireferens

\ )
) Ange den dvre gransen for motoraxeln \

~. Stall in upprampningstid med referens
) till nominellt motorvarvtal (stalls in i par. ——
1-25)
~. Stall in nedrampningstid med referens
) till nominellt motorvarvtal (stélls in i par. \

3-41 Ramp1, upptid

3-42 Ramp1, nedtid

1-25)
\ Ange den plats varifran referensen mas- ‘
3-13 Referensplats ) te fungera
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2.1.9. Laget Huvudmeny

Aktivera laget Huvudmeny genom att trycka
p& knappen [Main Menu]. Avldsningen pa bil- 433 RP TEBA i
den till hoger visas pd displayen. m
I avsnitten i mitten och nedtill p& displayen vi- i
sas en lista dver parametergrupper som kan
valjas genom att trycka pd knapparna upp och
ned.

1-#% | act/motor
Z-*% Bromsar
2=#4% Beforens f Ramper

Varje parameter har ett namn och ett nummer, vilka alltid &r desamma oavsett vilket program-
meringslage som anvands. I huvudmenylaget visas parametrarna gruppvis. Den forsta siffran i
parameternumret (frdn vanster) ar parameterns gruppnummer.

Alla parametrar kan é@ndras i huvudmenyn. Beroende pa valet av konfiguration (par. 1-00) kan
emellertid en del parametrar "saknas". Till exempel kan system utan dterkoppling délja alla PID-
parametrar medan andra aktiverade alternativ kan gora ytterligare parametergrupper synliga.

2.1.10. Val av parametrar

I huvudmenylaget visas parametrarna grupp-

Grupp nr Parametergrupp:
vis. Du valjer en parametergrupp med hjalp av 0 Drift/display
: : 1 Last/motor
n?\{lgatlonsknapparna. o 5 EETEET
Foljande parametergrupper ar tillgangliga: 3 Referenser/ramper
4 Granser/varningar
5 Digital I/O
6 Analog 1I/0
7 Regulatorer
8 Komm. och tillval
9 Profibus
10 CAN-faltbuss
11 Reserverad komm. 1
12 Reserverad komm. 2
13 SL (Smart Logic)
14 Speciella funktioner
15 Driveinformation
16 Dataavlasningar
17 Motoraterk.tillval

Nar du har valt en parametergrupp valjer du
en parameter med navigationsknapparna.

I displayens mittavsnitt visas parameterns
nummer och namn tillsammans med det valda
parametervardet. 5] Swenhska

0-01 Sprik

1INRPORT 1N

2.1.11. Andra data

Sattet att andra data ar detsamma, oavsett om du valjer en parameter i laget Snabbmeny eller
Huvudmeny. Tryck pd [OK] for att &ndra den valda parametern.

Hur du &ndrar datavardet beror pd om den valda parametern representerar ett numeriskt vérde
eller ett textvarde.
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2.1.12. Andra ett textvarde

Om den valda parametern innehdller ett text-
varde andrar du textvardet genom att trycka

pd [4] [v] navigationsknapparna.

Upp-knappen oOkar vérdet, och ned-knappen

minskar vérdet. Placera markdren pd det var-

de du vill spara och tryck pa [OK].

2.1.13. Andra en grupp av numeriska datavarden

130BFOGE. 10

Om den valda parametern innehaller ett nu-
meriskt datavarde kan du éndra det valda var-
det med sdval [«] [*] navigationsknapparna
som [4] [v] navigationsknapparna. Anvand
[«] [»] for att flytta markdren horisontellt.

130BP069.10

Anvand [a] [v] for att andra datavardet. Upp-

knappen okar datavardet, och ned-knappen -

minskar det. Placera markoren pd det varde
du vill spara och tryck p& [OK].

130BP070.10

2.1.14. Stegl6s &ndring av numeriskt datavarde

Om den valda parametern innehdller ett nu-
meriskt datavérde, valj ett varde med saval
[« ] [»] navigationsknapparna.

130BP073.10

Andra den valda siffran genom att trycka pd
[4 ] [v] navigationsknapparna.

Den valda siffran anges med markdren. Pla-
cera markoren pd den siffra du vill spara och
tryck pd [OK].

130BP072.10
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2.1.15. Andra datavarde, stegvis

I vissa parametrar kan du vélja att andra datavardet steglést eller stegvis. Detta géller for Mo-
toreffekt (par. 1-20), Motorspanning (par. 1-22) och Motorfrekvens (par. 1-23).

Parametrarna dandras bdde som en grupp av numeriska datavarden och steglést som numeriska
datavérden.

2.1.16. Visning och programmering av indexerade parametrar

Parametrarna indexeras nar de placeras i en rullande stack.
Par. 15-30 till 15-32 innehéller en fellogg som kan avldsas. Valj en parameter, tryck p& [OK] och
anvand [4 ] [v] for att bldddra genom vardeloggen.

Anvand par. 3-10 som ett exempel:

V4lj en parameter, tryck p& [OK] och anvand [ ][] for att bléddra genom de indexerade vardena.
Du &ndrar parametervirdet genom att vélja det indexerade vérdet och trycka p8 [OK]. Andra
vardet genom att trycka p& [4 ] [v] knapparna. Tryck pd [OK] for att godkénna den nya install-
ningen. Tryck pd [CANCEL] for att avbryta. Tryck p& [Back] for att Idmna parametern.
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2.1.17. ?é hér) programmerar du pa numerisk lokal manoverpanel
NLCP

Féljande instruktioner avser den numeriska
LCP:n (LCP 101):
Mandverpanelen ar uppdelad i fyra funktions-

130BA191.10

grupper:
1. Numerisk display. -
2. Menyknappar och indikeringslampor !—l —i— |—| |—|
- &ndring av parametrar och véxling 1 ~ T T S
mellan visningsfunktioner.
3. Navigationsknappar och indikering-

slampor (lysdioder). Sets  Cuick  Mam
. L ) 2 Menu Setup Menu
4, Mandverknappar och indikering-

slampor (lysdioder).

Teckenrad i display:

Statusrad: Statusmeddelanden som visar 3
ikoner och siffervarden.

Indikeringslampor (lysdioder):

. Gron lysdiod/On: Anger om styrsek-
tionen ar pa.

. Gul lysdiod/Vrn.: Anger en varning.

. Blinkande réd lysdiod/Alarm: Anger
ett larm.

LCP-knappar
[Menu] Valj ett av foljande lagen:

o Status
. Snabbinstallation

. Huvudmeny

Statuslage: Anger status for frekvensomfor- )
maren eller motorn. px ccd ,...:;
Om ett larm intraffar vaxlar NLCP:n automa- :
tiskt till statusléaget.

Ett antal larm kan visas.

"0
=

oBS!

Parameterkopiering &r inte moj-
ligt med den numeriska lokala
mandverpanelen LCP 101.
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2.1.18.

24

Huvudmeny/Snabbinstallation anvands
for att programmera alla parametrar eller en-
dast parametrarna i snabbmenyn (mer infor-
mation finns i beskrivningen av LCP 102
tidigare i detta kapitel).

Parametervardena kan d&ndras genom att
trycka pd [4 ] [v] nar vérdet blinkar.

V&lj huvudmenyn genom att trycka pé
[Menu]-knappen nagra génger.

Valj parametergruppen [xx-__] och tryck p&
[OK]

Valj parametern __-[xx] och tryck pa [OK]
Om parametern ar en matrisparameter valjer
du matrisnumret och trycker p& [OK]

V4lj 6nskat datavarde och tryck pd [OK].
Parametrar med funktionella val visar varden
som [1], [2], etc. Beskrivningar av de olika
valen finns i de individuella parametrarnas ka-
pitel i avsnittet Parameterval

[Back] for att gd bakat

Pil [4 1 [v]-knapparna anvands fér att ma-
ndvrera mellan kommandon och inom para-
metrar.

Knappar for lokal styrning

Knapparna for lokal styrning finns nederst p3
mandverpanelen.

Danfiti

FC300 Programmeringshandbok

130BP079.10

130BP046.1(

[Hand On] aktiverar styrningen av frekvensomformaren via LCP:n. [Hand On] startar aven mo-
torn och nu kan du ocks& mata in motorvarvtalsdata med hjélp av pilknapparna. Knappen kan
véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-40 [Hand on]-knapp p& LCP.

Externa stoppsignaler som aktiveras via styrsignaler eller en seriell buss sidosatter ett startkom-

mando via LCP:n.

Foljande styrsignaler fortsatter att vara aktiva nar [Hand on] aktiveras:

o [Hand on] - [Off] - [Auto on]
o Aterstillning

. Inverterat utrullningsstopp

o Reversering

. Menyval, Isb - Menyval, msb

. Stoppkommando frén seriell kommunikation

. Snabbstopp

. DC-broms

[Off] stoppar den anslutna motorn. Knappen kan valjas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0]

via parameter 0-41 [Off]-knapp p& LCP.

Om ingen extern stoppfunktion har valts och om knappen [Off] &r inaktiv kan motorn stoppas

genom att spanningen kopplas bort.
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[Auto On] gér att frekvensomformaren kan styras via styrplintarna och/eller via den seriella
kommunikationen. Nar en startsignal aktiveras pd styrplintarna och/eller bussen startar frekven-
somformaren. Knappen kan valjas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-42
[Auto on]-knapp pad LCP.

oBS!
En aktiv HAND-OFF-AUTO-signal via de digitala ingdngarna har hogre prioritet &n
mandéverknapparna [Hand on] [Auto on].

[Reset] anvands for att dterstélla frekvensomformaren efter ett larm (tripp). Den kan véljas som
Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-43 Reset-knapp p& LCP.

2.1.19. Initiering till fabriksinstéallning
Frekvensomformaren kan &terstéllas till fabriksinstallningar pd tva satt:

Rekommenderad initiering (via par. 14-22)

L valj par. 14-22 Par. 14-22 initierar allt utom:

2. Tryck pd [OK] B30 Protto

3. Valj "Initiering” e gngj/fasﬁghet

4. Tryck pa [OK] 8-35 Min. svarsfordrojning

5. Bryt natspanningen och vanta ftills g:gg %g ]fgfgfg’;%f,’zgfl’an byte
displayen slocknar. 15-00 to 15-05 Driftdata

6.  SI& pd ndtspanningen igen. Frekven- }§I§8 tg }§§§ E'g?ﬁ?g'gk"’gg
somformaren har nu aterstallts.

Aterg8ng till fabriksprogrammering
1. Bryt natspanningen och vanta tills Denna parameter initierar allt utom:

. 15-00 Drifttimmar
displayen slocknat. 15-03  Inkopplingar

2a. Tryck pd [Status] - [Main Menu] - 15-04  Overtemperaturer
[OK] samtidigt medan du startar LCP 15-05  Overspanningar
102, grafisk display

2b. Tryck p& [Menu] medan du startar
LCP 101, numerisk display

3. Slapp knapparna efter 5 sekunder.

4. Frekvensomformaren ar nu pro-
grammerad enligt fabriksinstallning-
arna.

OBS!
N&r du genomfor en atergdng till fabriksprogrammering terstéller du samtidigt in-
stallningarna for seriell kommunikation, RFI-filter (par. 14-50) och felloggen.
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2.2. Val av parametrar

Parametrarna for FC 300 ar grupperade i parametergrupper for att det ska vara enkelt att valja
parametrar sd att frekvensomformaren kan anvandas pa optimalt satt.
0-xx Drift- och displayparametrar

. Grundinstallningar, menyhantering

. Display- och LCP-parametrar for val av avlasning, instadllning av urvals- och kopierings-
funktionerna

1-xx Last- och motorparametrar dar alla last- och motorrelaterade parametrar ingdr

2-xx Bromsparametrar
. DC-broms
. Dynamisk broms (motstandsbroms)
. Mekanisk broms

o Overspénningsstyrning
3-xx Referenser och rampparametrar samt DigiPot-funktionen
4-xx Granser/varningar; installning av granser och varningsparametrar
5-xx Digitala ingdngar och ingdngar, inklusive reléstyrning
6-xx Analoga ingdngar och utgéngar
7-xx Regulatorer; instdllning av parametrar for varvtals- och processreglering

8-xx Kommunikations- och tillvalsparametrar for installning av parametrar for FC RS485 och FC
USB-porten.

9-xx Profibus-parametrar

10-xx DeviceNet- och CAN-faltbussparametrar

13-xx Smart Logic Control-parametrar

14-xx Parametrar for specialfunktioner

15-xx Parametrar for information om frekvensomformaren
16-xx Avlasningsparametrar

17-xx Parametrar for pulsgivartillval
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2.3. Parametrar: Drift/display

2.3.1. 0-O0* Drift/display

Parametrar relaterade till frekvensomformarens fundamentala funktioner, funktion fér LCP-knap-

par och konfiguration av LCP-display.

2.3.2. 0-0* Grundinstallningar

Parametergrupp for grundlaggande frekvensomformarinstallningar.

0-01 Sprak

Option:

[0]*
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[10]
[20]
[22]
[27]
[28]
[36]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]

Engelska
Tyska
Franska
Danska
Spanska
Italienska
Svenska
Nederlandska
Kinesiska
Finska
Amerikansk engelska
Grekiska
Portugisiska
Slovenska
Koreanska
Japanska
Turkiska
Traditionell kinesiska
Bulgariska
Serbiska
Ruménska

Ungerska
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Funktion:
Anger vilket sprdk som ska anvandas pé displayen.

Frekvensomformaren kan levereras med 4 olika sprdkpaket.
Engelska och tyska ingér i alla paket. Engelska kan inte tas bort
eller andras.

Ingér i sprékpaket 1 - 4
Ingér i sprékpaket 1 - 4
Sprékpaket 1 bestar av:
Ingér i sprékpaket 1
Ingdr i sprékpaket 1
Ingdr i sprékpaket 1
Ingér i sprékpaket 1
Ingér i sprékpaket 1
Ingér i sprékpaket 2
Ingdr i sprékpaket 1
Ingér i sprékpaket 4
Ingdr i sprékpaket 4
Ingér i sprékpaket 4
Ingdr i sprékpaket 3
Ingér i sprékpaket 2
Ingér i sprékpaket 2
Ingdr i sprékpaket 4
Ingér i sprdkpaket 2
Ingadr i sprékpaket 3
Ingdr i sprékpaket 3
Ingdr i sprékpaket 3
Ingdr i sprékpaket 3
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[47] Tjeckiska Ingér i sprékpaket 3
[48] Polska Ingér i sprékpaket 4
[49] Ryska Ingdr i sprékpaket 3
[50] Thailandska Ingdr i sprékpaket 2

[51] Indonesiska, Bahasa Ingdr i sprékpaket 2

0-02 Enhet for motorvarvtal

Option: Funktion:

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

Vad displayen visar beror pa installningar som gjorts i parameter
0-02 och 0-03. Fabriksinstallningar av parameter 0-02 och 0-03
beror pd i vilken del av varlden som frekvensomformaren leve-
reras i. Omformaren kan omprogrammeras efter behov.

oBS!

Om Motorvarvtalsenhet andras, kommer vissa pa-
rametrar att dtergd till sina initialvérden. Det re-
kommenderas att valja motorvarvtalsenheten
forst och darefter andra andra parametrar.

[0]* RPM Valj hur parametrarna for motorvarvtal (dvs. referenser, ater-
kopplingar, granser) ska visas i termer som motorvarvtal (RPM).

[1] Hz Vélj hur parametrarna fér motorvarvtal (dvs. referenser, ater-
kopplingar, grénser) ska visas i termer som utfrekvens till mo-
torn (Hz).

0-03 Regionala installningar

Option: Funktion:

[0] *  Internationellt Ange par. 1-20 Motoreffekt i kW och standardvardet for par.

1-23 Motorfrekvens 50 Hz.

[1] us Anger enheten i par. 1-21 Motoreffekttill hk och standardvardet
for par. 1-23 Motorfrekvens till 60 Hz.

Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

0-04 Drifttillstand vid start (Hand)

Option: Funktion:

V4lj driftlage efter dteranslutningen av frekvensomformaren till
natspanningen efter en nedkoppling i laget Hand (lokal).

[0] Ateruppta Startar om frekvensomformaren med oférandrad lokal refe-
rens och samma installningar for start/stopp (tillampas av
[START/STOP] ) som innan frekvensomformaren stangdes av.

[11*  Tvingat stopp, Startar om frekvensomformaren med en sparad lokal referens,
ref=gammal efter att natspanningen &r pdslagen igen och [START] har
tryckts ned.
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[2] Tvingat stopp, ref=0 Aterstéller den lokala referensen till 0 efter omstart av frekven-
somformaren.

2.3.3. 0-1* Menyhantering

Definiera och styr enskilda parametermenyer.

Frekvensomformaren har fyra parameteruppsattningar som kan programmeras oberoende av
varandra. Detta gor frekvensomformaren valdigt flexibel och lamplig att anvanda for att I6sa
avancerade styrfunktionalitetsproblem, som ofta sparar in kostnaden for extern styrutrustning.
Dessa kan t.ex. anvandas for att programmera frekvensomformaren att fungera med ett styr-
ningsschema i en installning (t.ex. motor 1 for horisontell rérelse) och ett annat styrningsschema
i en annan installning (t.ex. motor 2 for vertikal rorelse). Alternativt kan de anvandas av en OEM-
maskintillverkare for att identiskt programmera alla fabriksmonterade frekvensomformare for olika
maskintyper inom en produktgrupp sd att de far samma parametrar. Under produktion kan de
sedan valja en specifik meny beroende pd vilken maskin som frekvensomformaren ska installeras
pa.

Den aktiva menyn (dvs. i den meny som frekvensomformaren for tillfallet arbetar) kan valjas i
parameter 0-10 och visas i LCP. Genom att anvanda multikonfiguration ar det méjligt att vélja
mellan konfigurationer med frekvensomformaren i drift eller stoppad, via digital ingdng eller se-
riella kommunikationskommandon. Om det ar nddvandigt att andra meny under drift ska para-
meter 0-12 vara programmerad pd ratt satt. Med hjélp av parameter 0-11 &r det mdgjligt att
redigera parametrar i alla menyer under det att frekvensomformaren fortsatter att kora i sin aktiva
meny som kan vara en annan @n den som redigeras. Med hjalp av parameter 0-51 ar det mdjligt
att kopiera parameterinstéliningar mellan menyer for att majliggéra snabbare igdngkorning om
liknande parameterinstéllningar kravs i flera menyer.

0-10 Aktiv meny

Option: Funktion:
Vélj meny for att styra frekvensomformarens funktioner.
[0] Fabriksinstallning Kan inte andras. Den innehéller Danfoss datauppsattning och

kan anvandas som datakalla vid 3terstdllning av de andra me-
nyerna till kanda varden.

[11* Meny1l Meny 1[1] till Meny 4[4] ar de fyra separata parametermeny-
erna inom vilka alla parametrar kan programmeras.

[2] Meny 2

[3] Meny 3

[4] Meny 4

[9] Extra menyval Fjarrval av menyer med hjdlp av digitala ing&ngar och den se-

riella kommunikationsporten. Den hdr menyn anvander install-
ningarna fr&n par. 0-12 "Menyn &r lankad till". Stoppa
frekvensomformaren innan du gér andringar i funktionerna utan
&terkoppling och med &terkoppling

Anvand par. 0-51 Menykopiering for att kopiera en meny till en eller alla menyer. Stoppa frek-
vensomformaren innan du vaxlar mellan menyer som innehdller parametrar markerade med "kan
ej andras under drift" och som har olika varden. For att undvika konflikt hos installningarna fér
samma parameter inom tva olika menyer, lanka ihop menyerna med par. 0-12 Menyn ar linkad
till. Parametrar markerade som "kan €j andras under drift" har markeringen FALSKT i parameter-
listorna i avsnittet Parameteriistor.
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0-11 Redigera meny

Option: Funktion:

Valj den meny som ska redigeras (dvs. programmeras) under
drift; antingen den aktiva menyn eller négon av de inaktiva me-
nyerna.

[0] Fabriksinstallning Kan inte redigeras men kan anvandas som datakalla om du vill
dterstdlla de andra menyerna till kdnda vérden.

[11* Meny1l Meny 1 [1] till Meny 4 [4] kan redigeras fritt under drift, obe-
roende av den aktiva menyn.

[2] Meny 2

[3] Meny 3

[4] Meny 4

[9] Aktiv meny Kan ocksé redigeras under drift. Redigera vald meny fran en rad

kallor: LCP, FC RS485, FC USB eller upp till fem faltbussplatser.

Meny
1
=
> [ ]
P 0O-11 ooe
3 Ko
0000
4
Meny

P 0-11

1
2
3
a4

PLC-faltbuss

1 _l__|
2 “Tn

PO-11 U
3 ] -
a4

130BA199.10

B (3] N L
Joo|]
l00]] |
ool |

0-12 Menyn ar lankad till
Option: Funktion:

For att mojliggora konfliktfria andringar frdn en meny till en an-
nan under drift, lankas menyerna som innehdller parametrar
som inte kan andras under drift. Lanken garanterar synkroni-
sering av parametervarden markerade som "kan ej éndras un-
der drift" vid flyttning frdn en meny till en annan under drift.
Parametrar markerade som "kan ej andras under drift" kan
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[0] *
(1]
[2]
(3]
(4]

Inte l&nkad
Meny 1
Meny 2
Meny 3
Meny 4

M 2. S3 hér programmerar du

identifieras med etiketten FALSKT i parameterlistorna i avsnittet
Parameterlistor.

Funktionen for menylankning i par. 0-12 anvands for Ext. me-
nyval i par. 0-10 Aktiv meny. Ext. menyval anvands for att flytta
mellan menyer under drift (dvs. medan motorn &r igang).
Exempel:

Anvand Ext. menyval for att véxla frdn Meny 1 till Meny 2 medan
motorn &r igdng. Programmera forst i Meny 1 och se sedan till
att Meny 1 och Meny 2 ar synkroniserade (eller "ldnkade"). Syn-
kronisering kan utforas pd tvd satt:

1. Andra redigerad meny till Meny 2 [2] i par. 0-11 Redigera
meny och ange par. 0-12 Menyn &r Ildnkad till till Meny 1 [1].
Detta startar lankningsprocessen (synkroniseringen).

130BP075.10

OR

2. Medan du ar kvar i Meny 1, kopiera Meny 1 till Meny 2. Ange
sedan par. 0-12 till Meny 2 [2]. Detta startar lankningsproces-
sen.

130BP076.10

N&r lankningen ar genomférd i par. 0-13 Avidsning: Lankade
menyervisas vardet {1,2} for att ange att alla aktiva parametrar
markerade med "kan ej andras under drift" nu dar desamma i
Meny 1 och Meny 2. Om det sker andringar till en parameter av
typen "kan ej andras under drift", t.ex. par. 1-30 Statorresistans
(Rs), i Meny 2, kommer andringen automatiskt att ske dven i
Meny 1. En véxling mellan Meny 1 och Meny 2 under drift ar nu
mojlig.
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0-13 Avlasning: Lankade menyer

Matris [5]

0* [0 - 255] Visa en lista dver alla menyer lankade genom par. 0-12 Menyn
ar lankad till. Parametern har ett index for varje parameterin-
stallning. Parametervardet som visas for varje index represen-
terar vilken meny som ar lankad till den parameterinstallningen.

Index LCP-vérde

0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

4 {4}

Tabell 2.1: Exempel: Meny 1 och Meny 2 &r ldnkade

0-14 Avlésning: Redig. menyer/kanal

Range: Funktion:

o* [O-FFF.FFF.FFF] Visa installningen for par. 0-11 Redigera meny for var och en av
de fyra olika kommunikationskanalerna. Nar numret visas i hex,
som det gor i LCP, representerar varje nummer en kanal.
Nummer 1-4 representerar ett menynummer; "F" betyder fab-
riksinstallning; och "A" betyder aktiv meny. Kanalerna &r, fran
héger till vanster: LCP, FC-buss, USB, HPFB1-5.

Exempel: Numret AAAAAA21h innebar att FC-bussen har valt
Meny 2 i par. 0-11, LCP har valt Meny 1 och alla andra har an-
vant den aktiva menyn.

2.3.4. 0-2* LCP-display

Definiera variabler som visas pé displayen i den grafiska LCP:n.

OBS!
Se parameters 0-37, 0-38 och 0-39 for information om hur du skriver displaytexter

Valj en variabel for display i rad 1, vanster position.
[0] Inget Inget displayvarde valt.

[953] Profibus-varningsord

[1005] Avlasning  Sandfel,
raknare

[1006] Avlasning Mottag.fel,
raknare

[1007] Avlasning Buss av,
raknare

[1013] Varningsparameter
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[1501]
[1502]
[1600]

[1601]

[1602]

[1603]
[1605]

[1609]
[1610]

[1611]
[1612]
[1613]

[1614]
[1615]

[1616]

Drifttid
kWh-raknare
Styrord

Referens [Enhet]

Referens %

statusord

Faktiskt huvudvarde
[%]

Anpassad avlasning
Effekt [kW]

Effekt [hkr]
Motorspanning

Frekvens

Motorstrom

Frekvens [%]

Moment

[1617] * Varvtal [v/m]

[1618]

[1619]

[1620]
[1621]
[1622]
[1630]

[1632]

[1633]

[1634]

[1635]
[1636]

[1637]

[1638]

Motor, termisk

KTY-sensortempera-
tur

Motorvinkel
Fasvinkel
Moment %
DC-busspanning

Bromsenergi/s

Bromsenergi/2 min

Kylplattans temp.

Véxelriktare, termisk
Vaxelriktare nom.
strom

Vaxelriktare max.
strom

SL Controller, status

M 2. Sa har programmerar du

Aktuellt styrord

Total referens (summan av digital/analog/forinstalld/buss/fryst
referens/6ka och minska) i vald enhet.

Total referens (summan av digital/analog/forinstalld/buss/fryst
referens/6ka och minska) i procent.

Aktuellt statusord.

En eller flera varningar i form av en Hex-kod.

Motorns faktiska effektforbrukning i kW.
Motorns faktiska effektférbrukning i hk.
Anger spanningen till motorn.

Motorfrekvensen, dvs. utfrekvensen fran frekvensomformaren i
Hz.

Fasstrommen i motorn matt som ett effektivvarde.

Motorfrekvensen, dvs. utfrekvensen fran frekvensomformaren i
procent.

Aktuell motorbelastning i procent av nominellt motormoment.

Varvtal i [v/m] (varv per minut), dvs. motoraxelns varvtal vid
dterkoppling.

Termisk belastning pd motorn, berdknad genom ETR-funktio-
nen.

Mellankretsspanningen i frekvensomformaren.

Aktuell bromseffekt som dverfors till ett externt bromsmotstand.
Anges som ett momentant varde.

Bromseffekt som dverfors till en extern bromsresistor. Medelef-
fekten for de senaste 120 sekunderna beraknas kontinuerligt.

Aktuell temperatur pd frekvensomformarens kylplatta. Urkopp-
lingsgrénsen &r 95 +5° C; aterinkoppling sker vid 70 £5° C.

Véxelriktarens procentuella belastning.

Frekvensomformarens nominella strom.
Frekvensomformarens maximala strom.

Status for den &tgard som utfors av regulatorn.
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[1639]
[1650]

[1651]

[1652]

[1653]
[1660]

[1661]

[1662]

[1663]

[1664]

[1665]

[1666]
[1667]

[1668]

[1669]
[1670]

[1671]
[1672]
[1673]
[1674]
[1680]

[1682]

[1684]

[1685]
[1686]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]

34

Styrkortstemperatur

Extern referens
Pulsreferens

Rterkoppling [enhet]

DigiPot-referens
Digital ingang

Plint 53, switchinstall-
ning
Analog ingéng 53

Plint 54, switchinstall-
ning
Analog ingéng 54

Analog utgdng 42

[mA]

Digital utgdng [bin]
Frekv.ingdng nr 29
[Hz]

Frekv.ingdng nr 33
[Hz]
Pulsutgéng nr 27 [Hz]

Pulsutgdng nr 29 [Hz]

Reldutgdng [bin]
Raknare A

Raknare B
Prec.stopp, raknare
Faltbuss, CTW 1

Faltbuss, REF 1

Komm.tillval,
STW

FC-port, CTW 1

tillval,

FC-port, REF 1
Larmord
Larmord 2
Varningsord

Varningsord 2

Danfiti

FC300 Programmeringshandbok

Styrkortets temperatur.

Summan av den externa referensen i procent, dvs. summan av
analog/puls/buss.

Frekvensen i Hz ansluten till de digitala ingéngarna (18, 19 eller
32, 33).

Referensvardet fr&n programmerade digitala ingéngar.

Signalstatus for de 6 digitala plintarna (18, 19, 27, 29, 32 och
33). Ingdng 18 motsvarar biten langst till vanster. Signal 1&g =
0; Signal hég = 1.

Instéallningen for ingéngsplint 54. Strom = 0; Spanning = 1.
Faktiska vardet pd ingdng 53 antingen som referensvarde eller
skyddsvarde.

Installningen for ingdngsplint 54. Strém = 0; Spanning = 1.
Faktiskt varde p& ingdng 54 antingen som referensvérde eller
skyddsvarde.

Faktiska vardet pd utgdng 42 i mA. Anvand par. 6-50 for att vélja
vardet som ska visas.

Bindra vardet for alla digitala utgdngar.

Faktiska vardet for frekvensen pa plint 29 som en impulsingang.
Faktiska vardet for frekvensen péd plint 33 som en impulsingdng.

Faktiska vardet for impulser pa plint 27 i digitalt utgéngslage.

Faktiska vardet for impulser pa plint 27 i digitalt utgdngslage.

Styrord (CTW) mottaget fran bussmastern.

Huvudreferensvarde som skickats med styrord frdn bussmas-
tern.

Utokat statusord for faltbusskommunikationstillval.

Styrord (CTW) mottaget fran bussmastern.
Statusord (STW) skickat till bussmastern.

Ett eller flera larm i form av en Hex-kod

Ett eller flera larm i form av en Hex-kod

En eller flera varningar i form av en Hex-kod.

En eller flera varningar i form av en Hex-kod.
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[1694]
[1695]

[3401]
[3402]
[3403]
[3404]
[3405]
[3406]
[3407]
[3408]
[3409]
[3410]
[3421]
[3422]
[3423]
[3424]
[3425]
[3426]
[3427]
[3428]
[3429]
[3430]
[3440]
[3441]
[3450]
[3451]

[3452]

[3453]
[3454]
[3455]
[3456]
[3457]
[3458]
[3459]

[3460]
[3461]
[3462]
[9913]
[9914]

[1675]
[1676]

Utok. statusord
Utok. statusord 2

PCD 1 Skriv till MCO
PCD 2 Skriv till MCO
PCD 3 Skriv till MCO
PCD 4 Skriv till MCO
PCD 5 Skriv till MCO
PCD 6 Skriv till MCO
PCD 7 Skriv till MCO
PCD 8 Skriv till MCO
PCD 9 Skriv till MCO
PCD 10 Skriv till MCO
PCD 1 Las fr&n MCO
PCD 2 Las fr&n MCO
PCD 3 Las frdn MCO
PCD 4 Las fr&n MCO
PCD 5 Las fr&n MCO
PCD 6 Las fr&n MCO
PCD 7 Las fr&n MCO
PCD 8 Las frdn MCO
PCD 9 Las frdn MCO
PCD 10 Las fr&n MCO
Digitala ing&ngar
Digitala utgangar
Faktisk position
Kommandoangiven
position

Faktisk  masterposi-
tion

Indexposition, slav
Indexposition, master
Kurvposition
Sparningsfel
Synkroniseringsfel
Faktisk hastighet

Faktisk hastighet,
master

Synkroniseringsstatus
Axelstatus
Programstatus

Vilotid
Paramdb-begdranden
i ko

Analog ingdng X30/11
Analog ingdng X30/12

M 2. Sa har programmerar du

En eller flera tillstdndskoder i form av en Hex-kod.

En eller flera tillstdndskoder i form av en Hex-kod.
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[1677] Analog utgdng X30/8
mA

0-20 Displayrad 1.1, liten
Option: Funktion:

[1617] * Varvtal [v/m] Valj en variabel for visning pé rad 1, mellanposition. Alternativen
ar samma som de som listas for par, 0-2*.

0-21 Displayrad 1.2, liten
Option: Funktion:

[1614] * Motorstrom [A] Vélj en variabel for visning pa rad 1, mellanposition. Alternativen
ar samma som de som listas for par, 0-2*.

0-22 Displayrad 1.3, liten
Option: Funktion:

[1610] * Effekt [kW] Valj en variabel for visning pd rad 1, hdger position. Alternativen
ar samma som de som listas for par, 0-2*.

0-23 Displayrad 2, stor
Option: Funktion:

[1613] * Frekvens [Hz] Vélj en variabel for visning pd rad 2. Alternativen & samma som
de som listas for par, 0-2*.

0-24 Displayrad 3, stor
Option: Funktion:
Valj en variabel for visning pa rad 2.

[1502] * Raknare [kWh]

Tillvalen ar samma som de som listas for par. 0-20 Displayrad
1.1 liten.

0-25 Personlig meny

Matris [20]

[0 -9999] Ange upp till 50 parametrar som ska visas i Q1 Personlig meny
som nds med knappen [Quick Menu] pd LCP. Parametrarna vi-
sas i Q1 Personlig meny i den ordning de programmerats in i
den har matrisparametern. Ta bort parametrar genom att ange
deras varde till "0000".
Detta kan till exempel anvéndas for att ge en snabb enkel 3t-
komst till bara en eller upp till 20 parametrar som kraver andring
pd regelbunden basis (t.ex. p.g.a. fabriksunderhall) eller for att
en underleverantor ska kunna genomfora en enkel igdngkérning
av sin utrustning.

36 MG.33.M2.07 - VLT ® &r ett registrerat varumérke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok

Danfiti

2.3.5. Anp. LCP-avléasn., Par. 0-3*

2. Sa har programmerar du

Det gdr att anpassa displayelementen for olika syften: *Anpassad avldsning. Varde i férhéllande
till varvtal (linjart, kvadratiskt eller i kubik beroende pd vilken enhet som har valts i par. 0-30
anpassad avidsningsenhet) *Displaytext. Textstrdng som lagras i en parameter.

Anpassad avldsning

Det beraknade vérde som ska visas baseras pd instdllningar i par. 0-30, Anpassad visningsen-
het, par 0-31 Anpassad visningsminimivérde (endast linjar), par 0-32, Maxvdérde fér anpassad
visningsvarde, par 4-13/4-14, 32, Motorvarvial, évre gréns, par. och det faktiska varvtalet.

Anpassad avldsning (virde)
P 16-09

Anpassad avldsning
enhet P 0-30

Max.vdrde

130BT105.11

P 0-32

Min.virde i
Endast linjdra

enheter
P 0-31

Motarvarvial

X
a

g—orvarviul.
rdns

g
P 4-13 gRPM)
P 4-14 (Hz)

Relationen beror pa vilken typ av enhet som har valts i par. 0-30, Enhet, anv.def. visning:

Enhetstyp

Varvtalsrelation

Dimensionslos

Varvtal

Fléde, volym

Flode, mangd

Hastighet

Langd

Temperatur

Linjar

Tryck

Kvadratisk

Effekt

I kubik

0-30 Enhet, anv.def. visning

Option:

Funktion:

Det gdr att programmera ett varde som ska visas p& LCP-dis-
playen. Vardet har en relation till varvtalet som ar linjar, kvad-
ratisk eller i kubik. Den har relationen beror p3 vilken enhet som
har valts (se tabellen ovan). Det faktiska varde som har berak-
nats kan avldsas i Anpassad avidsning, par. 16-09, och/eller
visas pd displayen genom att Anpassad avlasning [16-09] valjs
i par. 0-20 - 0-24, displayrad X.X liten (stor).

Dimensionslos:

[0] * Inget
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[5] PPM

[10] 1/min

[12]  PULS/s

[20] I/s

[221 I/h

[24] m3/min

Flode, mangd:

[31] kg/min

[33] ton/min

Hastighet:

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[72] Pa

[74] mVP

[80] kw

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM

[126] ft3/min

Flode, mangd:
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[131] Ib/min
[132] Ib/h
Hastighet:
[140] ft/s
[141] ft/min
Langd:
[145] ft
Temperatur:
[160] °F
Tryck:
[170] psi
[171]  Ib/in?
[170] in WG
[173] ftWG
Effekt:
[180] HP

0-31 Minvarde for anv.def. visning

Range: Funktion:

0.00 [0 - par. 0 - 32] Den har parametern stéller in minvarde for den anvandardefi-
nierade visningen (intraffar vid nollvatvtal). Gar endast att stélla
in till négot annat &n 0 nar en linjér enhet valjs i Enhet, anv.def.
visning, par. 0-30. For kvadratiska enheter och enheter i kubik
ar minimivardet 0.

0-32 Maxvarde for anv.def. visning

Range: Funktion:
100.00%* [Par. 0-31 - Den har parametern stéller in maxvarde som ska visas nar mo-
999999,99 ] torns varvtal har ndtt det installda vardet for Motorvarvtal, vre

grans, (par. 4-13/4-14).

2.3.6. LCP-knappsats, 0-4*

Aktivera, inaktivera och losenordsskydda enskilda knappar p& LCP-knappsatsen.

0-40 [Hand on]-knapp pa LCP

Option: Funktion:

[0] Inaktiverat Ingen funktion

[1] *  Aktiverad [Hand on]-knappen aktiverad.

[2] Losenord Undvika obehdrig start i ldget Hand. Om par. 0-40 ingdr i snabb-

menyn, definiera d& I6senordet i par. 0-65 Snabbmenyldsen-
ord. Ange annars losenordet i par. 0-60 Huvudmenyldsenord.

0-41 [Off]-knapp pa LCP

Option: Funktion:
[0] Inaktiverad Undviker oavsiktligt stopp av frekvensomformaren.
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[1]*  Aktiverad

[2] Lésenord Undviker oauktoriserade stopp. Om par. 0-41 ingdr i Snabbme-
nyn, definiera da l6senordet i par. 0-65 Snabbmenyldsenord.

0-42 [Auto on]-knapp pa LCP

Option: Funktion:
[0] Inaktiverad undvik oavsiktlig start av frekvensomformaren i ldget Auto.

[1]*  Aktiverad

[2] Losenord Undviker obehorig start i laget Auto. Om par. 0-42 ingdr i
Snabbmenyn, definiera d& l6senordet i par. 0-65 Snabbmeny-
lésenord.

Option: Funktion:

[0] Inaktiverad Undviker oavsiktlig larmaterstallning.

[1]*  Aktiverad

[2] Losenord Undviker oauktoriserad 3terstdlining. Om par. 0-43 ingar i
Snabbmenyn, definiera d& I6senordet i par. 0-65 Snabbmeny-
lésenord.

2.3.7. 0-5* Kopiera/spara

Kopiera parameterinstdliningar mellan menyer och till/frdn LCP.

Option: Funktion:

[0] *  Ingen kopiering

[1] Alla till LCP Kopierar alla parametrar i alla installningar frén frekvensomfor-
marens minne till LCP-minnet.

[2] Alla frn LCP Kopierar alla parametrar i alla installningar frdn LCP-minnet till
frekvensomformarens minne.

[3] Storleksob. frdn LCP  kopiera enbart de parametrar som &r oberoende av motorns
storlek. Det sistnamnda alternativet kan anvandas for att pro-
grammera flera enheter med samma funktion utan att stora
motordata.

[4] Fil frdn MCO till LCP
[5] Fil frdn LCP till MCO

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

0-51 Menykopiering

Option: Funktion:
[0] *  Ingen kopiering Ingen funktion
[1] Kopiera till meny 1 Kopierar alla parametrar i den aktuella redigeringsmenyn (som

definieras i par. 0-11 Redjgera meny) till Meny 1.
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[2] Kopiera till meny 2 Kopierar alla parametrar i den aktuella redigeringsmenyn (som
definieras i par. 0-11 Redigera meny) till Meny 2.

[3] Kopiera till meny 3 Kopierar alla parametrar i den aktuella redigeringsmenyn (som
definieras i par. 0-11 Redjgera meny) till Meny 3.

[4] Kopiera till meny 4 Kopierar alla parametrar i den aktuella redigeringsmenyn (som
definieras i par. 0-11 Redigera meny) till Meny 4.

[9] Kopiera till alla Kopierar 6ver parametrarna i den aktuella menyn till var och en
av menyerna 1 till 4.

2.3.8. 0-6* Losenord

Definiera |6senordsdtkomst till menyer.

0-60 Huvudmenylésenord

Option: Funktion:

[100] * -9999 - 9999 Definiera losenordet for tkomst till huvudmenyn med knappen
[Main Menu]. Om par. 0-61 Atkomst till huvudmeny utan losen-
ord ar installd p& Full §tkomst [0] ignoreras denna parameter.

0-61 Atkomst till huvudmeny utan I6senord

Option: Funktion:

[0]*  Full dtkomst Inaktiverar l6senordet som ar definierat i par. 0-60 Huvudme-
nylésenord.

[1] Skrivskyddad Forhindra obehdrig andring av huvudmenyns parametrar.

[2] Ingen &tkomst Forhindra obehdrig visning och andring av huvudmenyns para-
metrar.

[3] Buss: Skrivskyddad  Skrivskyddade funktioner fér parametrar pd faltbuss och/eller
FC-standardbuss.

[4] Buss: Ingen dtkomst Ingen &tkomst till parametrar tilldts via faltbuss och/eller FC-
standardbuss.

[5] Alla: Skrivskyddad Skrivskyddade funktioner for parametrar p& LCP, faltbuss eller
FC-standardbuss.

[6] Alla: Ingen dtkomst  Ingen dtkomst till LCP, faltbuss eller FC-standardbuss &r till&ten.

Om Full tkomst [0] har valts ignoreras parametrarna 0-60, 0-65 och 0-66.

0-65 Snabbmenylésenord

Range: Funktion:

200*%  [-9999 - 9999] Definiera losenordet for dtkomst till snabbmenyn med knappen
[Quick Menu]. Om par. 0-66 Atkomst till snabbmeny utan 16-
senord ar installd p& Full §tkomst [0] ignoreras denna parame-
ter.
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0-66 Atkomst till snabbmeny utan lésenord

Option: Funktion:

[0]1*  Full tkomst Inaktiverar l6senordet som &r definierat i par. 0-65 Snabbme-
nylésenord.

[1] Skrivskyddad Forhindrar obehorig éndring av snabbmenyns parametrar.

[2] Ingen &tkomst Forhindrar obehdrig visning och andring av snabbmenyns pa-
rametrar.

[3] Buss: Skrivskyddad  Skrivskyddade funktioner for parametrar pd faltbuss och/eller
FC-standardbuss.

[4] Buss: Ingen &tkomst Ingen 8tkomst till parametrar tilldts via faltbuss och/eller FC-
standardbuss.

[5] Alla: Skrivskyddad skrivskyddade funktioner fér parametrar pa LCP, faltbuss eller
FC-standardbuss.

[6] Alla: Ingen dtkomst  Ingen dtkomst till LCP, faltbuss eller FC-standardbuss &r tillaten.

Om par. 0-61 Atkomst till huvudmeny utan losenord ar instélld p& Full Stkomst[0] ignoreras denna
parameter.

0-67 Losenordsskyddad atkomst till bussar

Range: Funktion:

0* [0 -9999] Att skriva till denna parameter hjalper anvandarna att lIdsa upp
frekvensomformaren frén buss/MCT10
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2.4. Parametrar: Last/motor

2.4.1. 1-0* Allmanna installn.

Definiera huruvida frekvensomformaren ska vara i varvtalslage eller momentldage; och huruvida
den interna PID-styrningen ska vara aktiv eller ej.

1-00 Konfigurationslage

Option: Funktion:

Valj vilken applikationsstyrprincip som ska anvandas da en fjar-
referens (via analog ingdng eller faltbuss) &r aktiv. En fjarrefe-
rens kan endast vara aktiv da par. 3-13 Referensplats ar stalld
pd [0] eller [1].

[0] Varvtal utan dterk.  Aktiverar varvtalsstyrning (utan &terkopplingssignal frdn mo-
torn) med automatisk kompensering av efterslapning for nastan
konstant varvtal vid varierande belastning.

Kompenseringarna ar aktiva men kan inaktiveras efter behov i
parametergruppen 1-0* Last/motor.

[1] Varvtal med &terk. Majliggor pulsgivardterkoppling fr&n motor. Ger fullt hdlimo-
ment vid 0 v/m.
For O6kad varvtalsnoggrannhet, ge en aterkopplingssignal och
stall in varvtalets PID-regulator.

[2] Moment Anslut pulsgivardterkopplingssignalen for varvtalet till pulsgiva-
ringdngen. Endast majlig med tillval "Flux m. motordterk." par.
1-01 Motorstyrningsprincip.

[3] Process GOr att processtyrning kan anvandas i frekvensomformaren. Pa-
rametrarna for processtyrning anges i parametergrupperna
7-2* och 7-3*.

1-01 Motorstyrningsprincip

Option: Funktion:
Avgor vilken motorstyrningsprincip som ska anvandas.

[0] u/f specialmotorlage, for parallellt anslutna motorer i speciella mo-
torapplikationer. Nar U/f ar valt kan egenskapen for styrprinci-
pen redigeras i par. 1-55 och 1-56.

[1] VVCplus Voltage Vector Control-princip 1dmplig for de flesta applikatio-
ner. Den huvudsakliga férdelen med VVCPUs-driften &r att den
anvander en robust motormodell.

[2] Flux sensorless (en- Fluxvektorstyrning utan pulsgivardterkoppling fér enkel instal-
dast FC 302) lation och tdlighet mot plétsliga lastférandringar.

[3] Flux med motordter- mycket hdg noggrannhet och momentstyrning, l1amplig fér de
koppling (endast FC mest kravande applikationerna.
302)

I allménhet uppnds basta axelprestanda med né&gon av de tva fluxvektorstyrldgena Flux sensor-
less [2] och Flux m. motordterk. [3].

Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.
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1-02 Flux motoraterkopplingskalla

Option: Funktion:
Valj det granssnitt som ger &terkoppling frdn motor.
[1]* 24 V-pulsgivare A och B kanal-pulsgivare, som endast kan anslutas till den digi-

tala ingdngsplinten 32/33. Plint 32/33 maste programmeras till
ingen funktion.

[2] MCB 102 Pulsgivartillval som kan konfigureras i par. grupp 17-1*
Denna parameter finns bara i FC 302.
[3] MCB 103 Uppl6sartillval som kan konfigureras i par. grupp 17-5*
[4] MCO 305 Pulsgivargranssnitt 1 till den valfria programmerbara rorelsere-

gulatorn MCO 305.

[5] MCO 2 pulsgivargranssnitt 2 till den valfria programmerbara rérelsere-
gulatorn MCO 305.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

1-03 Momentegenskaper

Option: Funktion:

Valj 6nskad momentegenskap.
T och AEOQ &r bada energisparande &tgarder.

[0] * Konstant moment Motoraxeleffekten ger konstant moment vid variabel varvtals-

styrning.

[1] Variabelt moment Motoraxeleffekten ger variabelt moment under variabel varv-
talsstyrning. Ange variabel momentnivé i par. 14-40 Var. mo-
ment, niva.

[2] Autoenergioptim. Optimerar automatiskt energiférbrukningen genom att minska

magnetisering och frekvens via par. 14-41 Minimal AEO-mag-
netisering och par. 14-42 Minimal AEO-frekvens.

Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kérs.

1-04 Overbelastningslage

Option: Funktion:

[0] *  HBgt moment Tilldter upp till 160 % Gvermoment.

[1] Normalt moment For dverdimensionerad motor - tilldter upp till 110 % Gvermo-
ment.

Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kérs.

1-05 Konfiguration i lokalt lage

Option: Funktion:

Valj vilket konfigurationslage for tillampningar (par. 1-00), dvs.
applikationsstyrprincip som ska anvandas nar en lokal referens
(LCP) ar aktiv. En lokal referens kan bara vara aktiv nar par.
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3-13 Referensplats ar satt till [0] eller [2]. Som standard ar den
lokala referensen endast aktiv i Hand-lage.

[0] Varvtal utan terk.

[1] Varvtal med &terk.

[2]1 * Som lagespar. 1-00

2.4.2. 1-1* Motorval

Parametergrupp for installning av normala motordata.
Du kan inte andra den har parametern nar motorn kors.

1-10 Motorkonstruktion

Option: Funktion:
Valj typ av motorkonstruktion.

[0] *  Asynkront For asynkronmotorer.

[1] PM, ej utprdg. SPM For permanentmagnetmotorer (PM).
(endast FC 302) Notera att PM-motorer kan delas in i tva grupper, med yttre
magneter (ej utpraglad) eller inre magneter (utpraglad).

Motorkonstruktionen kan endera vara asynkron eller ha en permanentmagnet (PM).

2.4.3. 1-2* Motordata

Parametergrupp 1-2* omfattar indata frdn markskylten pd den anslutna motorn.
Parametrarna i parametergrupp 1-2* kan inte andras medan motorn &r igéng.

OBS!
Om vardet for dessa parametrar dndras, pdverkar detta installningen av andra pa-
rametrar.

1-20 Motoreffekt

Range: Funktion:

Stor-  [0,09 - 1200 kW] Ange den nominella motoreffekten i kW enligt motorns mark-
leksrela- skyltsdata. Det fabriksinstallda vardet motsvarar den nominella
terad* uteffekten for enheten.

Du kan inte dndra denna parameter ndr motorn kors. Denna
parameter ar synlig i LCP om par. 0-03 ar Internationell [0].

1-21 Motoreffekt [HK]

Range: Funktion:

Stor-  [0,09 - 500 HP] Mata in den nominella motoreffekten i hk enligt motorns mark-
leksrela- skyltsdata. Det fabriksinstallda vardet motsvarar den nominella
terad* uteffekten for enheten. Den har parametern visas i LCP om par.

0-03 & UST1]
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1-22 Motorspanning

Range: Funktion:

Stor-  [10 - 1000 V] Ange den nominella motorspanningen enligt motorns mark-
leksrela- skyltsdata. Det fabriksinstallda vardet motsvarar den nominella
terad* uteffekten for enheten.

1-23 Motorfrekvens

Option: Funktion:
Min/Max motorfrekvens: 20 - 1000 Hz.
Vélj motorfrekvensvardet fran motorns markskyltsdata. Om du
véljer ett annat varde &n 50 Hz eller 60 Hz, maste de belas-
tningsoberoende installningarna i par. 1-50 till 1-53 justeras. Vid
drift p& 87 Hz med 230/400 V-motorer ska markskyltsdata ang-
es for 230 V/50 Hz. Anpassa par. 4-13 Motorvarvtal, évre gréns
[RPM] och par. 3-03 Maximireferens till 87 Hz-tillampningen.

[50] * 50 Hz nar parameter
0-03 = internationell

[60] 60 Hz nar parameter
0-03 = US

1-24 Motorstrom

Option: Funktion:

[Be- Ange det nominella motorstromsvardet frdn motorns mark-
roende skyltsdata. Data anvands for att berdkna vridmoment, motor-
av  mo- skydd med mera.

tortyp.]

1-25 Nominellt motorvarvtal

Range: Funktion:

Stor-  [10 - 60000 v/m] Ange det nominella motorvarvtalet frdn motorns markskyltsda-
leksrela- ta. Data anvands for att berakna motorkompensationer.
terad*

1-26 Markmoment motor

Range: Funktion:

Stor-  [1,0 - 10000,0 Nm]  Mata in vardet pd motorns markskylt. Standardvardet motsvarar
leksrela- den nominella uteffekten. Denna parameter ar tillganglig nar
terad par. 1-10 Motorkonstruktion har angetts till PM, ef utprdg.

SPM[1], dvs. parametern galler endast fér PM och inte utprag-
lade SPM-motorer.

1-29 Automatisk motoranpassning (AMA)
Option: Funktion:

AMA-funktionen optimerar dynamiska motorprestanda genom
att automatiskt optimera de avancerade motorparametrarna
(par. 1-30 till par. 1-35) nar motorn star stilla.

Aktivera AMA-funktionen genom att trycka pa [Hand on] efter
det att [1] eller [2] valts. Se dven avsnittet Automatisk moto-
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[0] * OFF
[1] Aktivera fullst. AMA

[2] Aktivera  reducerad
AMA

M 2. Sa har programmerar du

ranpassning i Design Guide. Efter en normal sekvens kommer
displayen att visa texten: "Tryck [OK] for att slutféra AMA". Nar
man tryckt p& [OK]-knappen &r frekvensomformaren klar for
drift.

Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

Utfor AMA for statormotstdndet Rs, rotormotsténdet R;, stator-
lackagereaktansen xi, rotorlackagereaktansen X2 samt huvud-
reaktansen Xh. Valj detta tillval om ett LC-filter anvands mellan
frekvensomformaren och motorn.

FC 301: Fullstandig AMA omfattar inte Xn-matning for FC 301.
I stallet faststdlls Xn-vérdet frdn motorns databas. Par. 1-35
Huvudreaktans (X») kan justeras sd att optimal startprestanda
uppnas.

Utfor en reducerad AMA av statormotstandet Rs endast i syste-
met.

Vilj typ av AMA. Aktivera fullst. AMA [1]

Valj Reducerad AMA [2] for en
Obs!

. Basta majliga anpassning av frekvensomformaren erhdlls om AMA kors pé en kall motor.

. AMA kan inte utféras medan motorn ar igdng.

. AMA kan inte utféras p& permanentmagnetmotorer.

OBS!

Det &r viktigt att stalla in motorpar. 1-2* Motordata korrekt, eftersom dessa utgor
en del av AMA-algoritmen. En AMA mdste utforas for att erhdlla optimal dynamisk
motorprestanda. Detta kan ta upp till 10 minuter, beroende pd motorns effekt.

OBS!

Undvik att generera externa vridmoment under AMA.

OBS!

Om n&gon av installningarna i par. 1-2* Motordata andras, kommer par. 1-30 till
1-39, de avancerade motorparametrarna, att terstéllas till fabriksinstallningarna.

2.4.4. 1-3* Av. motordata

Parametrar for avancerade motordata. Motordata i par. 1-30 - par. 1-39 mdste stdmma med den
aktuella motorn for optimal kdrning av motorn. Fabriksinstdliningarna &r varden som baserats pd
vanliga motorparametervarden fran standardmotorer. Om motorparametrarna inte anges korrekt
kan ett funktionsfel i frekvensomformarsystemet intraffa. Om motordata inte &r kdnda, rekom-
menderar vi att en AMA (automatisk motoranpassning) utfors. Se avsnittet Automatisk motoran-
passning i Design Guide. AMA-sekvensen justerar alla motorparametrar utom rotorns troghets-
moment och jarnférlustmotstdndet (par. 1-36).

Parametrarna 1-3* och 1-4* kan inte dndras medan motorn &r igéng.
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P 1-30 P 1-33 P 1-34

aulpm RS X1s 25

Bild 2.1: Motsvarande diagram for en asynkronmotor

1-30 Statorresistans (Rs)

Range: Funktion:

Stor-  [Ohm] Stall in statorresistansvardet. Ange vardet fran ett motordatab-
leksrela- lad eller utfor en AMA pé en kall motor.

terad

1-31 Rotorresistans (Rr)

Range: Funktion:

Stor-  [Ohm] Finjustering av Rr forbattrar axelprestandan. Stall in rotorresis-

leksrela- tansvardet med en av dessa metoder:

terad 1. Kér AMA med kall motor. Frekvensomformaren mater
vardet frdn motorn. Alla kompenseringar aterstalls till
100 %.

2. Ange vardet fér Rr manuellt. Skaffa vardet frdn motor-

leverantéren.

3. Anvand fabriksinstéllningen for Rr. Frekvensomforma-
ren upprattar sjalv vérdet med utgdngspunkt fran mo-
torns markskyltsdata.

1-33 Stator Lack Reaktans (X1)

Range: Funktion:

Stor-  [Ohm] Stall in statorlackagereaktansen fér motorn med en av dessa
leksrela- metoder:

terad 1. Kér AMA med kall motor. Frekvensomformaren mater

vardet frdn motorn.

2. Ange vardet for X1 manuellt. Skaffa vardet frdn mo-
torleverantéren.

3. Anvand fabriksinstallningen for X:. Frekvensomforma-
ren uppréttar sjalv vérdet med utgdngspunkt fradn mo-
torns markskyltsdata.
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1-34 Rotorlackagereaktans (X2)

Option: Funktion:

[Stor- Ohm Stall in rotorlackagereaktansen fér motorn med en av féljande
leksrela- metoder:

terad] 1. Kor AMA med kall motor. Frekvensomformaren mater

vardet frdn motorn.

2. Ange vardet for X2 manuellt. Skaffa vardet fr&n mo-
torleverantéren.

3.  Anvand fabriksinstallningen for X2. Frekvensomforma-
ren upprattar sjélv vardet med utgdngspunkt frdn mo-
torns markskyltsdata.

1-35 Huvudreaktans (Xh)

Option: Funktion:

[Stor- Ohm Stall in huvudreaktansen fér motorn med en av féljande meto-
leksrela- der:

terad] 1. Kor AMA med kall motor. Frekvensomformaren mater

vardet frdn motorn.

2. Ange vardet for Xn manuellt. Skaffa vardet fr&n mo-
torleverantéren.

3.  Anvand fabriksinstallningen for Xh. Frekvensomforma-
ren upprattar sjélv vardet med utgdngspunkt frdn mo-
torns markskyltsdata.

1-36 Jarnforlustmotstand (Rfe)

Range: Funktion:

Stor-  [1-10,000 Q] Ange motsvarande varde for jarnforlustmotstédnd (Rre) for att
leksrela- kompensera jarnforlust i motorn.

terad Vérdet Rre kan inte hittas genom att AMA utférs.

Vardet Rre ar speciellt viktigt for momentreglerande tillamp-
ningar. Om Rre inte ar ként lamnas par. 1-36 pa fabriksinstall-
ningen.

1-37 Induktans for d-axel (Ld)

Range: Funktion:

0.0 mH [0,0 - 1000,0 mH] Mata in vérdet for d-axelns induktans. Hdmta vérdet fradn per-
manentmagnetmotorns datablad.
Den har parametern ar endast aktiv nar par. 1-10 Motorkon-
struktion har angetts till PM, e utprdg. SPM [1] (permanent-
magnetmotor).
Denna parameter finns endast for FC 302.

1-39 Motorpoler

Option: Funktion:
[4] *  Beror p& motortyp Varde 2-100 poler

Ange antalet motorpoler.
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Poler ~np vid 50 Hz ~nn vid 60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

Tabellen visar antalet poler fér normala varvtalsomraden for olika motortyper. Definiera motorer
konstruerade for andra frekvenser separat. Motorpolsvardet ar alltid ett jamnt tal eftersom det
anger det totala antalet poler, inte par med poler. Frekvensomformaren skapar den inledande
installningen av par. 1-39 baserat p& par. 1-23 Motorfrekvens och par. 1-25 Nominellt motorvarv-
tal.

1-40 Mot-EMK vid 1000 v/m

Range: Funktion:

500 v* [10 - 9000 V] Ange nominell mot-EMK for motorn d& den kérs med 1000 v/m.
Den har parametern ar endast aktiv nar par. 1-10 Motorkon-
struktion har angetts till PM motor [1] (permanentmagnetmo-
tor).

Denna parameter finns endast fér FC 302.

OoBS!
Vid anvandning av PM-motorer rekommenderas
det att anvanda bromsmotstédnd.

1-41 Motorvinkel, forskjutning

Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Ange korrekt forskjutningsvinkel mellan PM-motorn och index-
positionen (envarvs) for tillhérande pulsgivare eller upplosare.
Vérdeintervallet 0-65535 motsvarar 0-2*pi (radianer). For att fa
fram vardet p& forskjutningsvinkeln: Efter start av enheten an-
vander du DC-héll och anger vardet for par. 16-20 Motorvinkel
i den har parametern.
Den har parametern ar endast aktiv nar par. 1-10 Motorkon-
struktion har angetts till PV, ef utprdg. SPM [1] (permanent-
magnetmotor).

2.4.5. 1-5* Belastn.ober. Installning

Parametrar for installning av belastningsoberoende motorinstéllningar.

1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal

Range: Funktion:

100% [0 - 300 %] Anvéand denna par. tillsammans med par. 1-51 Min varvital nor-
mal magnetiser [RPM]for att f& en annan termisk belastning pd
motorn nar den kors pé 1&gt varvtal.

Ange ett varde i procent av den nominella magnetiseringsstrom-
men. For 13gt varde kan leda till minskat moment pd motoraxeln.
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Magn. strém

100%

Par.1-50

Par.1-51 Hz
1308A045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Min. varvtal normal magnetiser. [v/m]

Range:
15 rpm* [10-300 RPM]

Funktion:

Stall in 6nskat varvtal fér normal magnetiseringsstrom. Om du
staller in ett lagre varvtal an motorns efterslapningsfrekvens,
kommer par. 1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal och 1-51
inte att ha ndgon betydelse.

Anvénd denna par. tillsammans med par. 1-50. Se ritning for
par. 1-50.

1-52 Min. varvtal normal magnetiser. [Hz]

Option:
[Stor- 0 - 250 Hz

leksrela-
terad]

Funktion:

Ange dnskad frekvens for normal magnetiseringsstrom. Om du
stéller in en lagre frekvens an motorns eftersléapningsfrekvens,
kommer par. 1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal att vara
inaktiv.

Anvand denna par. tillsammans med par. 1-50. Se ritning for
par. 1-50.

1-53 Frekvens byte styrmodell

Range:

Stor-  [4,0 - 50,0 Hz]
leksrela-

terad

Funktion:

Flux-modellbyte

Mata in frekvensvardet for véxling mellan tvd modeller for att
bestamma motorvarvtal. Valj varde efter installning i par. 1-00
Konfigurationsldge och par. 1-01 Motorstyrningsprincip. Det
finns tva alternativ: vaxla mellan Flux-modell 1 och Flux-modell
2; eller véxla mellan lage med variabel strom och Flux-modell 2.
Denna parameter finns endast for FC 302.

Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kors.

Flux-modell 1 — Flux-modell 2

Denna modell anvénds da par. 1-00 har angetts till Varvial med
dterk. [1] eller Moment [2] och par. 1-01 har angetts till Fux m.
motordterk. [3]. Med den har parametern gdr det att géra ju-
stering av véxlingspunkten dar FC 302 byter mellan Flux-modell
1 och Flux-modell 2, vilket ar anvandbart i en del kénsliga varv-
tals- och vridmomentstilldmpningar.
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Bild 2.2: Par. 1-00 = [1] Varvtal med aterk. eller [2] Moment och par.
1-01 = [3] Flux m. motoraterk..

Variabel strom - Flux-modell - Sensorless

Denna modell anvands nér par. 1-00 har angetts till Varvial utan
dterk. [0] och par. 1-01 har angetts till Flux sensorfess [2]

For varvtal utan dterkoppling i flux-ldge bestams varvtalet ba-
serat pd strémmadtningen.

Under frorm X 0,1, arbetar frekvensomformaren med en variabel
strommodell. Over frorm X 0,125 arbetar frekvensomformaren
med en flux-modell.

Mpgqm = 0.1
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Bild 2.3: Par. 1-00 = [0] Varvtal utan &terk.
Par. 1-01 = [2] Flux sensorless

1-55 U/f-férhallande-U

Range:

Stor-
leksrela- ning]
terad

52

[0,0-max. motorspan-

Funktion:

Mata in spanningen vid varje frekvenspunkt s att du manuellt
skapar ett U/f-forhéllande som matchar motorn.
Frekvenslagena ar definierade i par. 1-56 U/f~forhéllande-F.
Den har parametern a@r en matrisparameter [0-5] och ar endast
tillganglig nar par. 1-01 Motorstyrningsprincip &r installd pd U/
f[0].
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1-56 U/f-forhallande-F

Range: Funktion:

Stor-  [0,0-max. motorfrek- Mata in frekvenspunkterna sd att du manuellt skapar ett U/f-

leksrela- vens] forhallande som matchar motorn.

terad* Spanningen i varje punkt definieras i par. 1-55 U/f-forhllande-
U.

Den har parametern dr en matrisparameter [0-5] och ar endast
tillganglig nar par. 1-01 Motorstyrningsprincip r instélld pé U/
f10].

Motorspanning 130BA166.10
Par 1-55 [x]

A
15505 ——— — ——— — — — — — — —
1-55[4 — — —— — — — — — —
1-55[3)— — — — — — — —

1-55[2]— — — — —

1-55[1]— — l
1-55[0] ! |
1-56 1-56 1-56 1-56 1-56 1-56 >
(0] [1] [2] [3] [4] [5]
Utfrekvens
Par 1-56 [x]

2.4.6. 1-6* Belastn.ber. Installning

Parametrar for justering av belastningsberoende motorinstallningar.

1-60 Belastningskomp. vid lagt varvtal

Range: Funktion:

100%* [0 - 300%] Ange vérdet i % for att kompensera spanningen i férhéllande
till belastningen nar motorn kors pd 13gt varvtal och uppnd den
optimala U/f-funktionen. Vilket frekvensomrdde den héar para-
metern ar aktivinom bestams av motorstorleken.

Motorstorlek Vaxlingsfrekvens
0,25 kW-7,5 kW <10Hz

Um

130RAN4A 11

Par.1-60 Par.1-61

0% !

1
Brytpunkt uT
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1-61 Belastningskomp. vid hégt varvtal

Range: Funktion:

100%* [0 - 300%] Ange vérdet i % for att kompensera spanningen i forhéllande
till belastningen nar motorn kérs p& hogt varvtal och uppné den
optimala U/f-funktionen. Vilket frekvensomrdde den héar para-
metern ar aktiv inom bestams av motorstorleken.

Motorstorlek Vaxlingsfrekvens

0,25 kW-7,5 kW > 10 Hz

1-62 Efterslapningskompensation

Range: Funktion:

100%* [-500 - 500 %] Ange vardet i % for efterslapningskompensation for att kom-

pensera for toleranser i vardet for nm,n. Efterslapningskompen-
sation beréknas automatiskt utifr&n motorns nominella varvtal
NM,N.

Denna funktion ar inte aktiv nar par. 1-00 Konfigurationsldge ar
stalld till Varvial med Sterk. [1] eller Moment[2] (momentstyr-
ning med varvtalséterkoppling) eller nar par. 1-01 Motorstyr-
princip ar stalld till specialmotorlaget U/f[0].

1-63 Efterslapningskomp., tidskonstant

Range: Funktion:

0,10 s* [0,05 - 5,00 s] Ange efterslapningskompensationens reaktionstid. Ett hdgt var-
de ger I8ngsam reaktion och ett 13gt varde ger snabb reaktion.
Om problem med I&gfrekvensresonans uppstdr, anvand en lang-
re tidsinstallning.

1-64 Resonansdampning

Range: Funktion:

100% * [0 - 500 %] Ange resonansdampningsvardet. Stall in par. 1-64 och par. 1-65
Resonansdémpning, tidskonstant for att hjdlpa till att eliminera
hégfrekventa resonansproblem. Oka vérdet i par. 1-64 for att
minska resonanssvangningarna.

1-65 Resonansdampning, tidskonstant

Range: Funktion:

5 ms* [5-50 ms] Stall in par. 1-64 Resonansdémpning och par. 1-65 for att hjalpa
till att eliminera hégfrekventa resonansproblem. Ange en tids-
konstant som ger den basta dampningen.

1-66 Min. strom vid lagt varvtal

Range: Funktion:

100%* [0 - 200%] Ange minimal motorstrom vid |13gt varvtal; se par. 1-53 Frekvens
byte styrmodell. Om man Okar denna strom, forbattras motorns
vridmoment vid 1&gt varvtal.
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Par. 1-66 ar aktiverad endast nér par. 1-00 Konfigurationsidge
= Varvtal utan terk. [0]. Frekvensomformaren kors med kon-
stant strém genom motorn for varvtal under 10 Hz.

For varvtal 6éver 10 Hz styr motor-flux-modellen i frekvensom-
formaren motorn. Par. 4-16 Momentgréns, motordrift och/eller
par. 4-17 Momentgréns, generatordriftjusterar automatiskt par.
1-66. Parametern med det hogsta vardet justerar par. 1-66.
Strominstallningen i par. 1-66 ar sammansatt av den moment-
genererande strbmmen och magnetiseringsstrémmen.
Exempel: Sétt par. 4-16 Momentgréns, motordrifttill 100 % och
par. 4-17 Momentgréns, generatordrifttill 60 %. Par. 1-66 ju-
steras automatiskt till omkring 127 %, beroende pa motorns
storlek.

Denna parameter finns endast for FC 302.

1-67 Belastn.typ

Option: Funktion:
[0] ¥  Passiv belastning For transportbands-, flakt- och pumptillampningar.
[1] Aktiv belastning For lyftanordningar. D3 aktiv belastning [1] har valts ska par.

1-66 Min. strom vid I&gt varvtal anges till en nivé som Gverens-
stdammer med maximalt moment.

Denna parameter finns endast for FC 302.

1-68 Minimum troghet

Range: Funktion:

0.0048* [0,0001 - Par. 1-69] Mata in minimalt tréghetsmoment for det mekaniska systemet.
Par. 1-68 och par. 1-69 Maximum tréghet anvands vid férhand-
sjustering av den proportionella forstarkningen av varvtalsstyr-
ningen, se par. 7-02 Varvital, prop. PID-forstarkning.

Denna parameter finns endast for FC 302.

Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kors.

1-69 Maximum tréghet

Range: Funktion:

0.0048* [0 - 0.4800] Mata in maximalt tréghetsmoment fér det mekaniska systemet.
Par. 1-68 Minimum troghet och par. 1-69 anvands vid férhand-
sjustering av den proportionella forstarkningen av varvtalsstyr-
ningen, se par. 7-02 Varvital, prop. PID-forstarkning.

Denna parameter finns endast for FC 302.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

2.4.7. 1-7* Startjusteringar

Parametrar for installning av speciella motorstartfunktioner.
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1-71 Startfordr.

Range: Funktion:

0,0s* [0,0-10,05s] Denna parameter hanvisar till startfunktionen som valts i par.
1-72 Startfunktion.
Ange tidsfordréjningen som krévs innan acceleration p&borjas.

1-72 Startfunktion
Option: Funktion:

Valj startfunktion under startfordrojning. Denna parameter ar
lankad till par. 1-71 Startfordr.

[o] DC-hall/fordr.tid Spanningssatter motorn med en DC-hallstrém (par. 2-00) under
startférdréjningstiden.

[1] DC-broms/fordr.tid Spanningssatter motorn med en DC-bromsstrom (par. 2-01)
under startfordrdjningstiden.

[2] *  Utrulining/férdr.tid Frigor axelutrullningens omvandlare under startfordrojningsti-
den (vaxelriktare av).

[3] Startvarvtal/strom vid Bara mdjliga med VVC+.

medurs drift Anslut funktionen som beskrivs i par. 1-74 Startvarvtal [v/m]
och par. 1-76 Startstrom i startférdréjningstiden.
Oavsett vilket varde som anges av referenssignalen motsvarar
utvarvtalet installningen for startvarvtalet i par. 1-74 eller 1-75,
och utgdngsstrommen motsvarar instdllningen for startstrom-
men i par. 1-76 Startstrém. Den hér funktionen anvands normalt
i lyftanordningar utan motvikt, speciellt sddana med konankar-
motor som startar medurs och darefter kors i referensriktning-
en.

[4] Horisontal drift Bara mdjliga med VVC+.
For att fa den funktion som beskrivs i par. 1-74 och par. 1-76
under startférdrdjningstiden. Motorn kors i referensriktningen.
Om referenssignalen antar vardet noll (0) ignoreras par. 1-74
Startvarvtal [v/m]och utvarvtalet blir noll (0). Utgéngens strom
motsvarar installningen av startstrdmmen i par. 1-76 Start-
strom.

[5] VVCPus/Flux medurs  for funktion som beskrivs i par. 1-74 (Startvarvtal under start-
fordrdjningstiden). Startstrommen beraknas automatiskt. Den
hér funktionen anvander endast startvarvtalet under startford-
réjningstiden. Oavsett vilket varde som anges av referenssig-
nalen motsvarar utvarvtalet installningen for startvarvtalet i par.
1-74. Startvarvtal/strom medurs [3] och WCplus/Flux medurs
[5] anvands vanligen i lyftapplikationer. Startvarvtal/spénning i
referensriktning [4] anvands speciellt i tillampningar med mot-
vikt och végrat rorelse.

[6] Lyftmek. broms Om du vill anvanda mekaniska bromsstyrningsfunktioner, par.
2-24 till 2-28. Denna parameter ar bara aktiv dd par. 1-01 har
angetts till [3] Flux med motordterk. (Endast FC 302).
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1-73 Flygande start [v/m]

Option: Funktion:

Med hjélp av denna funktion kan du fénga in en motor som p3
grund av t.ex. stromavbrott roterar fritt.

[0]* Av Ingen funktion

[1] P& Aktiverar frekvensomformaren till att "fdnga upp" och styra en
roterande motor.
Nar par. 1-73 ar aktiverad har par. 1-71 Startfordr. och 1-72
Startfunktion ingen funktion.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

OBS!
Denna funktion rekommenderas for lyftapplikationer.

1-74 Startvarvtal [v/m]

Range: Funktion:

0 v/m* [0-600 v/m] Stall in motorns startvarvtal. Efter startsignalen hoppar motorns
utvarvtal till det instdllda vardet. Denna parameter kan anvan-
das for lyfttillampningar (koniska rotormotorer). Stall in start-
funktionen i par. 1-72 Startfunktiontill [3], [4] eller [5] och stall
in en startfordrdjningstid i par. 1-71 Startférdr. En referenssig-
nal méste finnas.

1-75 Startvarvtal [Hz]
Range: Funktion:

0 Hz* [0 -500 Hz] Stall in motorns startvarvtal. Efter startsignalen hoppar motorns
utvarvtal till det instdllda vardet. Denna parameter kan anvan-
das for lyfttillampningar (koniska rotormotorer). Stall in start-
funktionen i par. 1-72 Startfunktiontill [3], [4] eller [5] och stall
in en startfordrojningstid i par. 1-71 Startférdr. En referenssig-
nal méste finnas.

1-76 Startstrom

Range: Funktion:

0,00 A* [0,00 - par. 1-24] Vissa motorer, t.ex. koniska ankarmotorer, behdver extra
strom/startvarvtal (boost) for att koppla ur den mekaniska
bromsen. Justera par. 1-74 Startvarvtal [v/m] och par. 1-76 for
att f& extra strom/startvarvtal. Ange det varde som kréavs for att
koppla ur den mekaniska bromsen. Stall in 1-72 Startfunktion
till [3] eller [4] och stall in startférdrojningstiden i par. 1-71
Startfordr. En referenssignal maste finnas.

2.4.8. 1-8* Stoppjusteringar

Parametrar for installning av speciella stoppfunktioner for motorn.
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1-80 Funktion vid stopp

Option: Funktion:
Valj frekvensomformarfunktion efter ett stoppkommando eller

efter det att varvtalet rampats ned enligt installningarna i par.
1-81 Min. varvtal for funktion v. stopp [v/m].

[0] *  Utrulining Lamnar motorn i fritt lage.

[1] DC-hall Spanningssatter motorn med en DC-h8lIstrém (se par. 2-00).
[2] Motorkontroll Kontrollerar om en motor ar ansluten.

[3] Férmagnetisering Skapar ett magnetfdlt medan motorn &r stoppad. Motorn kan

nu skapa ett snabbt startmoment.

[4] DC-spanning UO

1-81 Min. varvtal for funktion v. stopp [v/m]
Range: Funktion:
3 RPM* [0-600 RPM] Stall in varvtalet som aktiverar par. 1-80 Funktion vid stopp.

1-82 Min. varvtal fér funktion v. stopp [Hz]

Range: Funktion:

0,0 Hz* [0,0 - 500 Hz] Ange utgdngsfrekvensen vid vilken par. 1-80 Funktion vid stopp
ska aktiveras.

1-83 Funktion for precisionsstopp

Option: Funktion:

[0] *  Precisionsrampstopp Uppndr hog repeternoggrannhet for stoppunkten.

[1] Pulsréknarstopp med Kor frekvensomformaren frdn mottagning av pulsstartsignal,
terstélining tills antalet pulser som programmerats av anvandaren i par.
1-84 Exakt stoppréknarvérde har mottagits i ingéngsplint 29 el-
ler ing&ngsplint 33.
En intern stoppsignal kommer att aktivera den normala ned-
ramptiden (par. 3-42, 3-52, 3-62 eller 3-72). Pulsraknarfunktio-
nen aktiveras (startar tidtagningen) pd startsignalens bérjan
(vid véxling fr&n stopp till start). Efter varje precisionsstopp
dterstélls det antal pulser som raknats under nedrampningen till

0 v/m.
[2] Pulsréknarstopp utan Samma som [1] men det antal pulser som raknats under ned-
dterstélining rampningen till 0 v/m subtraheras fran vardet i par. 1-84.
[3] Varvtalskompenserat Stannar i exakt samma punkt oberoende av aktuellt varvtal,
stopp fordrojs stoppsignalen internt nar det aktuella varvtalet ar lagre

an maximalt varvtal (installt i par. 4-19).

[4] Varvtalskompenserat Samma som [3] men efter varje precisionsstopp aterstélls det
pulsraknarstopp med antal pulser som raknats under nedrampningen till 0 v/m.
dterstélining
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[5] Varvtalskompenserat Samma som [3] men det antal pulser som rdknats under ned-
pulsraknarstopp utan rampningen till 0 v/m subtraheras fr8n vardet i par. 1-84.
dterstalining

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

1-84 Exakt Stopp

Range: Funktion:
100000 [0 - 999999999] Mata in raknarvardet som ska anvandas i den integrerade pre-
* cisionsstoppfunktionen, par. 1-83.

Maximalt tilldten frekvens pd plint 29 eller 33 &r 110 kHz.

1-85 Precisionsstopp, varvtalskomp.fordr.

Range: Funktion:

10 ms* [1-100 ms] Mata in fordrojningstiden for givare, PLC:er, osv. som ska an-
vandas i par. 1-83 Funktion for precisionsstopp. 1 varvtalskom-
penserat stoppldge har fordrojningstiden vid olika frekvenser ett
stort inflytande p& stoppfunktionen.

2.4.9. 1-9* Motortemperatur

Parametrar for installning av temperaturskyddsfunktionerna fér motorn.

1-90 Termiskt motorskydd

Option: Funktion:

Frekvensomformaren faststéller motorns temperatur fér skydd
av motorn pé tvd olika satt:

. Via en termistorgivare som &r ansluten till en av de
analoga eller digitala ingéngarna (par. 1-93 Termistor-
kélla).

. Genom berakning (ETR - elektroniskt motorskydd) av
den termiska belastningen, baserad pa den aktuella
belastningen och tiden. Den berdknade termiska be-
lastningen jamfors med nominell motorstrom Im,n och
nominell motorfrekvens fum,n. Berdkningen bedomer
behovet av en lagre belastning vid lagre varvtal pd
grund av mindrekylning frdn den inbyggda flakten i

motorn.
[0] * Inget skydd Kontinuerligt dverbelastad motor, om ingen varning eller tripp
behovs.
[1] Termistorvarning Aktiverar en varning nar den anslutna termistorn i motorn rea-

gerar i handelse av motordverhettning.

[2] Termistortripp SI3 infrén (trippa) frekvensomformaren nar den anslutna ter-
mistorn i motorn reagerar i hdandelse av motordverhettning.

Termistorns urkopplingsvérde méste vara > 3 kQ.

Integrera en termistor (PTC-sensor) i motorn for skydd av lind-
ningen.

[3] ETR-varning 1
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Motorskydd kan implementeras med hjalp av en rad tekniker: PTC- eller KTY-sensorer (se dven
avsnitt K7Y-givaransiutningar) i motorlindningar; mekanisk termisk brytare (Klixon-typ); eller
elektroniskt termiskt rela (ETR).

Anvanda en digital ingdng och 24 V som stromforsorjning:

Exempel: Frekvensomformaren trippar nar motortemperaturen blir fér hog
Parameterinstallning:

Stall in par. 1-90 7ermiskt motorskydd till Termistortripp [2]

Stéll in par. 1-93 Termistorresurs till Digital ingdng [6]

AV

130BA151.1C

>
()

¥ «<od

T2[13]18]19]27]29] 32| 33]20] 37

O|0]|0|0O]0|0|0|0|0]0

C HOHOHOHOHOHOH HOHO\

%

PTC / Termistor

<6.6 kQ

>10.8 kO

my

Anvanda en digital ingdng och 10 V som stromforsorjning:

Exempel: Frekvensomformaren trippar nar motortemperaturen blir fér hog.
Parameterinstallning:

Stall in par. 1-90 7ermiskt motorskydd till Termistortripp [2]

Stall in par. 1-93 Termistorresurs till Digital ingdng [6]
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HO O[] 3] +10v

130BA152.1C

AV

13/18(19]27(29|32|33(20|37

@)
OO
@)
@)

PTC / Termistor <8000 >2.7kQ

Anvénda en analog ingdng och 10 V som strémférsorjning:

Exempel: Frekvensomformaren trippar nar motortemperaturen blir fér hég.
Parameterinstallning:

Stall in par. 1-90 7ermiskt motorskydd till Termistortripp [2]

Stall in par. 1-93 Termistorresurs till Analog ingdng 54 2]

Ingang Natspanning, Troskelvarden for

Digital/analog Volt urkoppling

Digital 24V < 6,6 kQ - > 10,8 kQ

Digital 10V < 800Q - > 2,7 kQ

Analog 10V <3,0kQ-> 3,0k
OBS!
Kontrollera att vald natspanning foljer specifikationen fér det termistorelement som
anvands.

Vélj ETR-varning 1-4 om du vill ha en varning pa displayen nar motorn &r 6verbelastad.

Vaélj ETR-tripp 1-4 om du vill att frekvensomformaren ska trippa ndr motorn &r éverbelastad.
Programmera en varningssignal via en av de digitala utgéngarna. Signalen visas i handelse av att
en varning intraffar och om frekvensomformaren trippar (termisk varning).

ETR-funktionerna (elektroniskt motorskydd) 1-4 boérjar berdkna belastningen nar den installning
i vilken de valts aktiveras. ETR borjar till exempel berakna d& instélining 3 ar vald. For den nord-
amerikanska marknaden: ETR-funktionerna uppfyller éverbelastningsskydd klass 20 fér motorn i
enlighet med NEC.

t [s]

2000

1757A052.11

1000

I | four= 1 x fun

four= 2 % fun

00 O

522 8 o wauo
4
Y

four= 0.2 x fun

10 Ten
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 MmN
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1-91 Extern motorflakt

Option: Funktion:

[01* Nej Ingen extern flakt krévs, dvs. motorn nedstamplas vid 1&gt varv-
tal.

[1] Ja Anvander en extern motorfldkt (extern ventilation), sd att ingen

nedstampling kravs vid 13gt varvtal. Diagrammet nedan f6ljs om
motorstrémmen ar lagre @n den nominella motorstrommen (se
par. 1-24). Om motorstrommen dverstiger den nominella stréom-
men, minskar fortfarande drifttiden som om ingen flakt vore
installerad.

™~ | 1xPar 1-23

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

1-93 Termistorresurs

Option: Funktion:

Vélj den ingang till vilken termistorn (PTC-sensorn) bor anslutas.
En analog ingdng [1] eller [2] kan inte véljas om den analoga
ingdngen redan anvénds som en referenskalla (valjs i par. 3-15
Referensresurs 1, 3-16 Referensresurs 2 eller 3-17 Referensre-
surs 3).

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

[0]*  Inget

[1] Analog ingdng 53
[2] Analog ingéng 54
[3] Digital ingdng 18
[4] Digital ingang 19
[5] Digital ingdng 32
[6] Digital ingdng 33

2.4.10. KTY, givaranslutning
endast FC 302)

KTY-sensorer anvadnds speciellt i permanentmagnetservomotorer (PM-motorer) for dynamisk ju-
stering av motorparametrar som statormotstdnd (par. 1-30) fér PM-motorer men ocksa i rotor-
motstdnd (par. 1-31) for asynkrona motorer, beroende pd lindningstemperatur. Berakningen &r:

Rs= Rsypo ¢ X a + Ky x AT [Q] dér «., = 0.00393

KTY-sensorer kan anvandas for motorskydd (par. 1-97).

62 MG.33.M2.07 - VLT ® &r ett registrerat varumérke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M 2. Sa har programmerar du

FC 302 kan hantera tre typer av KTY-sensorer, definierade i par 1-95. Den verkliga sensortem-
peraturen kan utlasas i par. 16-19.

2 \
< 40 KTY typ 3 KTY typ 2 g
39| 42| 50| 53| 54| 55 KTY typ 1
——|C J|C 1|C ] ]| ]|
O|0|0]|0|0|O *Q 20k@25°C
Ol0|I010|D|D par 1-95[2]
(] [ ][ L ] J|L ]|
2kQ
10k@25°C
par 1-95[1]
10k@100°C
1a / par 1-95[0]
—/
Ok >
-100 0 25 100 200
Temperatursensor [°C]
OBS!
Om motortemperaturen anvénds genom en termistor eller KTY-sensor uppfylls inte
PELV i handelse av kortslutningar mellan motorlindningar och givare. For att folja
PELV méste givaren extraisoleras.

1-95 KTY-sensortyp
Option: Funktion:
Vélj den typ av KTY-sensor som anvands:

KTY-sensortyp 1: 1 kOhm vid 100° C
KTY-sensortyp 2: 1 kOhm vid 25° C
KTY-sensortyp 3: 2 kOhm vid 25° C

Denna parameter géller bara for FC 302,

[0] * KTY-sensor 1
[1] KTY-sensor 2
[2] KTY-sensor 3

1-96 KTY-termistorresurs
Option: Funktion:

Vélj analog ingdngsplint 54 som KTY-sensoringdng. Plint 54 kan
inte valjas som KTY-kélla om den ocksd anvands som referens
(se par. 3-15 till 3-17).

Denna parameter géller bara for FC 302,

OBS!
KTY-givaranslutning mellan plint 54 och 55
(GND). Se bild i avsnittet K7Y-givaransiutning.

[0] * Inget
[2] Analog ingdng 54
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M FC300 Programmeringshandbok

1-97 KTY-gransvardesniva

Range:
80°C [-40 - 140° C]

64

Funktion:

Valj KTY-sensorns gransvarde for termiskt motorskydd. Denna
parameter géller bara for FC 302.
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2.5. Parametrar: Nromsar

2.5.1. 2-** Bromsar

Parametergrupp for instdllning av bromsfunktioner i frekvensomformaren.

2.5.2. 2-0* DC-broms

Parametergrupp for konfigurering av DC-bromsen och DC-hdlIfunktionerna.

2-00 DC-hallstrom

Range: Funktion:

50 %* [0 - 160%] Ange ett varde for hdllstrom som ett procentvarde av den no-
minella motorstrdmmen Iv,n Som anges i par. 1-24 Motorstrom.
100 % DC-hallstrom motsvarar Imn.
Den har parametern uppréatthdller motorfunktionen (hallmo-
ment) eller férvarmer motorn.
Den héar parametern &r aktiv om DC-A&// har valts i par. 1-72
Startfunktion [0] eller par. 1-80 Funktion vid stopp [1].

OBS!
Maximivardet &r beroende av den nominella motorstrommen.
OBS!
Undvik 100 % strém under léngre tid. Det kan skada motorn.

2-01 DC-bromsstrom

Range: Funktion:

50%* [0 - 1000 %] Ange ett vdrde i procent av den nominella motorstrdmmen
ImN, se par. 1-24 Motorstrom. 100 % DC-bromsstrom motsvarar
ImN.

DC-bromsstrém anvands pa ett stoppkommando, om varvtalet
ar lagre an gransen som anges i par. 2-03 DC-broms,
inkoppl.varvtal; om DC-bromsens inverteringsfunktion ar aktiv;
eller via den seriella kommunikationsporten. Bromsstrommen ar
aktiv under den tidsperiod som stallts in i par. 2-02 DC-broms-
tid.

OBS!
Maximivardet ar beroende av den nominella motorstrémmen.
OBS!
Undvik 100 % strém under léngre tid. Det kan skada motorn.

2-02 DC-bromstid

Range: Funktion:

10,0 s.* [0,0 - 60,0 s.] Stall in tiden for DC-bromsstrommen som anges i par. 2-01, d&
den aktiverats.
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2-03 DC-broms, inkoppl.varvtal

Range: Funktion:

0 v/m* [0 - par. 4-13] Stall in DC-bromsens inkopplingsvarvtal for aktivering av DC-
bromsstrommen som anges i par. 2-01 efter ett stoppkomman-
do.

2-04 DC-broms, inkoppl.varvtal [Hz]

Option: Funktion:

[0 v/m]O0-par. 4-14 Stall in DC-bromsens inkopplingsvarvtal foér aktivering av DC-

* bromsstrdmmen som anges i par. 2-01 efter ett stoppkomman-
do.

2.5.3. 2-1* Bromsenergifunkt.

Parametergrupp for val av dynamiska bromsparametrar.

2-10 Bromsfunktion

Option: Funktion:
[0] Av Inget bromsmotstdnd &r anslutet.
[1] Motstandsbroms Bromsmotstandet &r inforlivat i systemet, fér avledning av dver-

skott av bromsenergi som varme. Genom anslutning av ett
bromsmotsténd tilldts en hogre mellankretsspanning under
bromsning (generatordrift). Funktionen Motstdndsbroms &r en-
dast aktiv pd frekvensomformare med en inbyggd dynamisk
broms.

[2] AC-broms

2-11 Bromsmotstand (ohm)

Range: Funktion:

Stor-  [Ohm] Stéll in bromsmotstdndets vérde i ohm. Véardet anvénds for
leksrela- overvakning av effektavsattningen i bromsmotstandet i par.
terad 2-13 Bromseffektovervakning. Parametern ar endast aktiv pd

frekvensomformare med inbyggd dynamisk broms.

2-12 Bromsenergi

Range: Funktion:
kw* [0,001 - Storleksrela- Stall in 6vervakningsgransen for effektavsattningen i motstén-
terad] det.

Overvakningsgransen berdknas som produkten av den maxi-
mala driftcykeln (120 s) och den maximala effekt som avges via
bromsmotstandet under denna driftcykel. Se formeln nedan.
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For 200-240 V-enheter: » B 3902 < drifttid
motstand ~ R x 120

For 380-480 V-enheter » ) 5 7782 «  drifttid
motstand — R x 120

For 380-500 V-enheter » 8] 02 < drifitid
motstand ~ R x 120

For 575-600 V-enheter » ) 9 432 «  drifttid
motstand ~— R x 120

Parametern &r endast aktiv pd frekvensomformare med inbyggd dynamisk broms.

2-13 Bromseffektévervakning

Option: Funktion:

Parametern &r endast aktiv p& frekvensomformare med inbyggd
dynamisk broms.

Med denna parameter kan du aktivera 6vervakning av effekten
till bromsmotsténdet. Effekten berdknas med utgdngspunkt frén
motstdndet (par. 2-11 Bromsmotstdnd (ohm)), mellankrets-
spanningen och motstandets arbetstid.

[0]* Av Ingen bromseffektdvervakning kravs.

[1] Varning Aktiverar en varning pa displayen da effekten 6verstiger 100 %
av oOvervakningsgransen (parameter 2-12 Bromseffektgréns
(kW)) under 120 s.
Varningen férsvinner d& effekten sjunker under 80 % av dver-
vakningsgransen.

[2] Tripp Trippar frekvensomformaren och visar ett larm nar den berak-
nade effekten dverskrider 100 % av dvervakningsgransen.

[3] Varning och tripp Aktiverar bada ovan, inklusive varning, tripp och larm.

Om effektdvervakningen har satts till Av[0] eller Varning [1] fortsatter bromsfunktionen att vara
aktiv dven om Overvakningsgransen Overskrids. Detta kan leda till termisk dverbelastning av mot-
stdndet. Du kan ocksd generera en varning via en reléd utgéng eller digital utgédng. Matnoggrann-
heten for effektévervakningen ar beroende av noggrannheten pd motstdndets Ohm-varde (bor
vara battre an = 20 %).

2-15 Bromskontroll

Option: Funktion:

Valj typ av test och dvervakningsfunktion fér att kontrollera an-
slutningen till bromsmotsténdet, eller om ett bromsmotstdnd &r
narvarande, och visa sedan en varning eller ett larm i handelse
av fel.

OBS!

Bromsmotstandets frankopplingsfunktion testas
under systemstart. Bromsens IGBT-test utf6rs d&
ingen bromsning sker. Varning eller tripp avbryter
bromsfunktionen.

Testsekvensen ser ut s3 har:
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1. Mellankretsens rippelamplitud méts under 300 ms utan
bromsning.

2. Mellankretsens rippelamplitud mats under 300 ms un-
der bromsning.

3. Om mellankretsens rippelamplitud under bromsning ar
lagre an utan bromsning + 1 %: Bromskontrollen miss-
lyckas och en varning eller ett larm returneras.

4, Om mellankretsens rippelamplitud under bromsning ar
hogre an utan bromsning +1 %: Bromskontrollen OK.

[0]* Av Overvakningen om bromsmotst&ndet och bromsens IGBT kort-
sluts under drift. Om en kortslutning sker visas en varning.

[1] Varning Overvakar bromsmotstdndet och bromsens IGBT fér en kort-
slutning och for att kora fr&nkoppling av bromsmotstandet un-
der systemstart.

[2] Tripp Overvakar for en kortslutning eller fr&nkoppling av bromsmot-
stdndet eller en kortslutning av bromsens IGBT. Om ett fel
uppstar kopplas frekvensomformaren ur och visar ett larm
(tripplast).

[3] Stopp och tripp Overvakar for en kortslutning eller frnkoppling av bromsmot-
standet eller en kortslutning av bromsens IGBT. Om ett fel
uppstér rampar frekvensomformaren ned till utrullning och trip-
par sedan. Ett trippldslarm visas.

[4] AC-broms Overvakar for en kortslutning eller fr&nkoppling av bromsmot-
stdndet eller en kortslutning av bromsens IGBT. Om ett fel
uppstar utfor frekvensomformaren en kontrollerad nedramp-
ning. Detta tillval ar endast tillgangligt for FC 302.

OBS!

NB!: Ta bort en varning som uppstar i samband med Av[0] eller Varning [1] genom
att kontrollera natspanningen. Felet méste korrigeras forst. For Av [0] eller Var-
ning [1] fortsatter frekvensomformaren att kéras dven om ett fel upptacks.

Parametern ar endast aktiv pd frekvensomformare med inbyggd dynamisk broms.

2-16 AC-broms max.. strom

Range: Funktion:

100%* [0 - 1000%] Mata in maximalt tilldten strom for AC-broms for att undvika
Overhettning i motorns lindningar. AC-bromsfunktionen ar en-
dast tillgénglig i Flux-lage (endast FC 302).

2-17 Overspanningsstyrning

Option: Funktion:

Overspanningsstyrningen (OVC) minskar risken att enheten
trippas av en dverspanning i mellankretsen som orsakas av ge-
nerativ effekt frdn belastningen.

[0] * Inaktiverad Ingen OVC behdvs.
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[1] Aktiverat (ej stopp)  Aktiverar OVC utan da en stoppsignal anvands for att stoppa
frekvensomformaren.

[2] Aktiverad Aktiverar OVC.

OBS!
OVC ska inte vara aktiverat vid anvandning av lyftanordningar.

2.5.4. 2-2* Mekanisk broms

Parametrar for att kontrollera styrningen av en elektromagnetisk (mekanisk) broms, vilket van-
ligtvis kravs i lyfttilldmpningar.

For att styra en mekanisk broms kravs en reldutgdng (reld 01 eller reld 02) eller en programmerad
digital utgéng (plint 27 eller 29). Normalt m&ste denna utgéng vara stangd under de perioder som
frekvensomformaren inte klarar av att "halla" motorn, till exempel p& grund av for stor belastning.
Valj Mek. bromsstyrning [32] for tillampningar med en elektromagnetisk broms i par. 5-40 Funk-
tionsreld, par. 5-30 Plint 27, digital utgéng eller par. 5-31 Plint 29, digital utgdng. Vid val av Mek.
bromsstyrning [32] ar den mekaniska bromsen sténgd fran starten till dess att utstrommen ligger
Over den nivad som valts i par. 2-20 Frikoppla broms, strém. Vid stopp aktiveras den mekaniska
bromsen ndr varvtalet dr Iagre én den nivd som anges i par. 2-21 Aktivera bromsvarvtal [v/m].
Om frekvensomformaren hamnar i ett larmtillstdnd eller i en Gverstréms- eller Gverspanningssi-
tuation, kopplas den mekaniska bromsen omedelbart in. Detta intréffar ocksd under ett sdkert
stopp.

OBS!

Skyddslage och trippférdrdjningsfunktioner (par. 14-25 och 14-26) kan fordroja ak-
tiveringen av den mekaniska bromsen i larmtillstdnd. Dessa funktioner méste inak-
tiveras i lyftanordningar.

130BA074.12

Startplint 1=o0on
18 0=off
Par 1-71
Startfordréjnings- h Par 2-51
tid H .
Varvtal for broms-
Axelvarvtal T aktivering

Par 1-74
Startvarvtal

Utstrom —

Férmagnetiserings-| /_‘ |

strom eller \ \ /

DC-hdllstrém i Par 2-20

Par 1-76 Startitrorr_n_/ Strom for bromsinaktivering
Par 2-23 Par 2-00 DC-hallstrém

Bromsférdrojnings

tid

Reaktionstid, EMK-broms

{
Relay 01 on X /

off
Mekanisk broms

18st —
Mekanisk broms
fri -
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2-20 Frikoppla broms, strom
Range: Funktion:

0,00 A* [0,00 - par. 16-37] Stall in motorstrommen sd att den frikopplar den mekaniska
bromsen om ett startvillkor féreligger. Den Gvre gransen anges
i par. 16-37 Maximal max. véxelriktare.

2-21 Aktivera bromsvarvtal [v/m]
Range: Funktion:

0 v/m* [0 -60.000] Stall in motorvarvtalet s& att det aktiverar den mekaniska brom-
sen om ett stoppvillkor féreligger. Den &vre varvtalsgransen
anges i par. 4-53 Varning, hogt varvtal.

2-22 Aktivera bromsvarvtal [Hz]
Range: Funktion:

0 Hz* [0 - 5000] Ange motorfrekvensen s3 att den aktiverar den mekaniska
bromsen d& ett stoppvillkor foreligger.

2-23 Aktivera bromsférdrojning

Range: Funktion:

0,0s* [0,0-5,05] Ange bromsférdréjningstiden for utrullningen efter nedrampti-
den. Axeln halls vid nollvarvtal med fullt h&limoment. Se till att
den mekaniska bromsen har |&st lasten innan motorn gér in i
utrullningsldge. Se avsnittet Styrning av mekanisk broms i De-
sign Guide.

2-24 Stoppfordréjning

Range: Funktion:

0,0s* [0,0-5,05] Staller in tidsintervallet frdn den tidpunkt nar motorn stoppas
tills bromsen sl3s till. Denna parameter &r en del av stoppfunk-
tionen.

2-25 Bromsfrikopplingstid

Range: Funktion:

0,20 s* [0,00 - 5,00 s] Detta varde definierar tiden det tar for den mekaniska bromsen
att 6ppna/stanga. Denna parameter méste agera som en ti-
meout nar bromsaterkopplingen ar aktiverad.

2-26 Momentref
Range: Funktion:

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Vardet definierar det moment som anvands mot den bromsade
mekaniska bromsen innan den slapps

2-27 Momentramptid

Range: Funktion:
0,2s* [0,0-5,05] Véardet definierar varaktigheten pd momentramp medurs rikt-
ning.
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2-28 Extra forstarkningsfaktor

Range:
1.00%*

Funktion:

[0.00 - 4.00] N&r en varvtals PID-styrning ansluts till utgdngen (flux med
dterkoppling) maste det vara majligt att forstérka den propor-
tionella forstarkningen pa styrningen under Aktivera bromsférd-
rdjning (par. 2-23). Genom att 6ka forstarkningen kan den studs
som uppstdr ndr motorn tar Gver belastningen frdn bromsen
minskas. Risken for svangning ar valdigt liten pga. den relativt
korta varaktigheten och den I&ga (noll) hastigheten.

Start during "Stop Delay"
will cause the drive to start
from here o

130BA642.10

Start during "Activate _ - o — -
Brake Delay" will cause

- —~ S ~
the driwe to start from here P
4 ’
Motor L

Speed

Premag Torque Ramp | Brake | Ramp 1 up Ramp 1 down | Stop | Activate
I Time | Release | p. 3-41 p.3-42 Delay Brake
| p.227 Time I p.224 | Delay

| | p.225 | | | p.2:23

Torque Ref. 2-26 — —_——————————— e — e ——

Torque
ref. |

Relay

. . 2-28
Gain P
Boost

|

T

|

Mech. |
Brake T
|

I

Bild 2.4: Bromsfrikopplingssekvens for styrning av mekanisk broms i lyftanordningar
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2.6. Parametrar: Referens/ramper

2.6.1. 3-** Referens/Referensgranser/Ramper

2

Parametrar for referenshantering, definiering av begransningar och konfigurering av frekvensom-
formarens reaktion p& forandringar.

2.6.2. 3-0* Referensgréanser

72

Parametrar for installning av referensenhet, grénser och omraden.

3-00 Referensomrade

Option:

(0]
(1]

Min. - Max.

-Max - +Max

Funktion:

Vaélj skala for referens-/aterkopplingssignalen. Signalvarden kan
vara enbart positiva, eller positiva och negativa. Minimigransen
kan vara ett negativt varde om du inte valt Varvtal med Sterk.
[1] eller Process [3]i par. 1-00 Konfigurationsldge.

Enbart positiva varden.

For bdde positiva och negativa vérden.

3-05 Enhet for referens/aterkoppling

Option:

(0]
(1]
[21*
(3]
(4]
(5]
[10]
[12]
[20]
[21]
[22]
(23]
[24]
[25]
[30]
[31]
(32]
[33]
[34]
[40]
[41]

Inget

v/m

Hz

Nm
PPM
1/min
PULS/s
I/s
I/min
I/h
m3/s
m3/min
m3/h
ka/s
kg/min
kg/h
t/min
t/h
m/s
m/min

Funktion:

Vélj enhet som ska anvéndas i referenser och &terkoppling vid
process-PID-styrning.
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[45] m

[60] °C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m VP
[80] kw
[120] GPM
[121] gal/s
[122] gal/min
[123] gal/h
[124] CFM
[125] ft3/s
[126] ft3/min
[127] ft3/h
[130] Ib/s
[131] Ib/min
[132] Ib/h
[140] ft/s
[141] ft/min
[145] ft
[150] Ibft
[160] ©F
[170] psi
[171] 1Ib/in?
[172] in WG
[173] ftWG
[180] HP
Range: Funktion:

0.000 * [-100000,000-par. Ange minimireferensen. Minimireferensen ar det minsta vardet
3-03] som summan av alla referenser kan anta.
Minimireferensen &r endast aktiv nar par. 3-00 Referensomra-
de har angetts till Min - Max. [0].
Minimireferensenheterna stammer 6verens med:

. Den konfiguration som valts i par. 1-00 Konfigurations-
lage: for Varvtal med Sterk. [1], v/m; for Moment[2],
Nm.

. Den enhet som valts i par. 3-01 Enhet for referens/
Sterkoppling.
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3-03 Maximireferens

Range: Funktion:
1500.00 [Par. Ange maximireferens Maximireferensen dr det hogsta varde
0* 3-02-100000,000] som summan av alla referenser kan anta.

Enheten for maximireferens motsvarar:
. Den konfiguration som valts i par. 1-00 Konfigurations-
lage: for Varvtal med 8terk. [1], RPM; for Moment [2],
Nm.

. Den enhet som valts i par. 3-01 Enhet for referens/
Sterkoppling.

3-04 Referensfunktion

Option: Funktion:
[0]* Summa Summerar b&de externa och forinstéllda kallor.
[1] Extern/forinstalld Anvand antingen forinstalld eller extern referenskalla.

Véxla mellan extern och forinstélld via ett kommando pé den digitala ingdngen

2.6.3. 3-1* Referenser

74

Parametrar for installning av referenskallor.
Valj forinstalld(a) referens(er). Valj Forinst ref bit 0/ 1 / 2[16], [17] eller [18] for motsvarande
digitala ingdngar i parametergrupp 5.1* Djgitala ingdngar.

3-10 Forinstalld referens

Matris [8]
Omréde: 0-7

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Ange upp till &tta olika forinstallda referenser (0-7) i denna pa-
rameter med hjalp av matrisprogrammering. Den forinstallda
referensen uttrycks som ett procenttal av vardet Refwax (par.
3-03 Maximireferens). Om ett Refuin som inte &r 0 (Par. 3-02
Minimireferens) har programmerats, kommer den forinstallda
referensen som procentvarde att berdknas utifrén skillnaden
mellan Refwax och Refwin. Dérefter adderas detta varde till
Refmin. Nar du anvander forinstallda referenser, valj Forinst ref
bit0/1/2[16], [17] eller [18] for motsvarande digitala ingéng-
ar i parametergrupp 5.1* Digitala ingdngar.
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15UBA149.1U

12 (+24V)

Forinstallning 76543210

3————— —10101010 29 [P 5-13=Forinst. ref. bit 0]

¢———— —11001100 32 [P 5-14=Fdrinst. ref. bit 1]

L ————11110000 33 [P 5-15=Fb6rinst. ref. bit 2]
Forinst ref. bit 2 1 0
Forinstalld ref. 0 0 0 0
Forinstalld ref. 1 0 0 1
Forinstalld ref. 2 0 1 0
Forinstalld ref. 3 0 1 1
Forinstalld ref. 4 1 0 0
Forinstalld ref. 5 1 0 1
Forinstalld ref. 6 1 1 0
Forinstalld ref. 7 1 1 1

3-11 Joggvarvtal

Range: Funktion:

Stor-  [0,0-par. 4-14] Joggvarvtalet ar ett fast utgdngsvarvtal som frekvensomforma-
leksrela- ren gar pd d& joggfunktionen har aktiverats.

terad Se dven par. 3-80.

3-12 Oka/minska-varde
Range: Funktion:

0.00% [0.00 - 100.00%] Ange ett procentvédrde (relativt) som antingen adderas till eller
subtraheras fr&n den aktuella referensen for Oka respektive
Minska. Om Okaviljs via en av de digitala ingdngarna (par. 5-10
till 5-15) kommer procentvéardet (relativt) att adderas till den
totala referensen. Om Minska véljs via en av de digitala ingdng-
arna (par. 5-10 till 5-15) kommer procentvardet (relativt) att
subtraheras frdn den totala referensen. Anvand DigiPot-funk-
tionen for att fa fler funktioner. Se parametergrupp 3-9* Djgital
pot.meter.

3-13 Referensplats
Option: Funktion:
Valj vilken referensplats som ska aktiveras.

[0] * Lankat till Hand/Auto Anvand den lokala referensen i laget Hand; eller den externa
referensen i laget Auto.

[1] Extern Anvand den externa referensen i b&de Idget Hand och Auto.

[2] Lokal Anvand den lokala referensen i bade laget Hand och Auto.
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Danfiti

3-14 Forinstalld relativ referens

Range:
0.00%* [-200.00 - 200.00 %]

Funktion:

Den faktiska referensen X Okas eller minskas med procenttalet
Y, som stélls in i par. 3-14. Detta resulterar i den faktiska refe-
rensen Z. Den faktiska referensen (X) ar summan av de ingdng-
ar som valjs i par. 3-15, Referensresurs 1, par. 3-16,
Referensresurs 2, par. 3-17, Referensresurs 3, och par. 8-02,
Kalla for styrord.

130BA059.12

Resulterande
faktisk
referens

Relativ
Z=X+X*Y/100

1308A278.10

-100

3-15 Referenskalla 1

Option:

[0] Ingen funktion

[1]1*  Analog ingdng 53

[2] Analog ingdng 54

[71 Frekvensingdng 29
(endast FC 302)

[8] Frekvensingdng 33

[11] Lokal bussreferens

[20] Digital pot.meter

[21] Analog ingdng X30-11

[22] Analog ingdng X30-12

Funktion:

Ange vilken referensingdng som ska anvandas for den forsta
referenssignalen. Par. 3-15, 3-16 och 3-17 definierar upp till tre
olika referenssignaler. Summan av dessa referenssignaler anger
den faktiska referensen.

3-16 Referenskalla 2

Option:

(0]

Ingen funktion

76

Funktion:

Ange vilken referensingdng som ska anvandas for den andra
referenssignalen. Par. 3-15, 3-16 och 3-17 definierar upp till tre
olika referenssignaler. Summan av dessa referenssignaler anger
den faktiska referensen.
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[1] Analog ingédng 53
[2] Analog ingdng 54

[7] Frekvensingdng 29
(endast FC 302)

[8] Frekvensingdng 33
[11] Lokal bussreferens
[20] * Digital pot.meter
[21] Analog ingdng X30-11
[22]  Analog ingéng X30-12

3-17 Referenskalla 3

Option: Funktion:

Ange referensingdngen som ska anvandas for den tredje refe-
renssignalen. Par. 3-15, 3-16 och 3-17 definierar upp till tre olika
referenssignaler. Summan av dessa referenssignaler anger den
faktiska referensen.

[0] Ingen funktion
[1] Analog ingéng 53
[2] Analog ingdng 54

[7] Frekvensingdng 29
(endast FC 302)

[8] Frekvensingang 33
[11] * Lokal bussreferens
[20] Digital pot.meter
[21]  Analog ingdng X30-11
[22]  Analog ingdng X30-12

3-18 Relativ skalningsreferenskalla

Option: Funktion:

Ange ett variabelt varde som ska laggas till det fasta vardet
(som anges i par. 3-14 Forinstalld relativ referens). Summan av
de fasta och variabla vérdena (som benamns Y pd bilden nedan)
multipliceras med den faktiska referensen (kallad X i bilden ne-
dan). Denna produkt Idggs sedan till den faktiska referensen (X
+X*Y/100) for att ge den resulterande faktiska referensen.

Resulterande
faktisk
referens

Relativ
Z=X+X*Y/100

130BA059.12

Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kors.

[0] * Ingen funktion
[1] Analog ingéng 53
[2] Analog ingdng 54

[7] Frekvensingdng 29
(endast FC 302)
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[8] Frekvensingdng 33
[11] Lokal bussreferens
[20] Digital pot.meter
[21] Analog ingdng X30-11
[22] Analog ingdng X30-12

3-19 Joggvarvtal

Range: Funktion:

150 v/[0-par. 4-13 varv/mi- Ange ett varde for joggvarvtalet niog, som ar ett fast utvarvtal.
m* nut] Frekvensomformaren kors vid detta varvtal nar joggfunktionen
ar aktiverad. Den maximala gransen anges i par. 4-13 Motor-
varvtal, évre gréns [v/m].
Se dven par. 3-80.

2.6.4. Ramper
3-4* Ramp 1
Konfigurera rampparametrarna for var och en av fyra ramper (par. 3-4*, 3-5%, 3-6* och 3-7*):
ramptyp, ramptider (accelerations- och retardationstider) samt grad av ryckkompensation for S-

ramper.

Starta genom att ange de linjéra ramptider som motsvarar vardena.

RPM | 130BA169.11
P4-13
Ovre
grans
Referens T— - —3— - /I ; -
P 1-25 } t
Motorvarvtal [ 1|
Pa-11 Il [
Nedre 1 -
gréans | | | |
|1 Il
[ |
|1 |
- ! Il ! >
| — t— [
[P 31 |1 | lp3-%2 |Tid
IRamp (X) [ | IRamp (X) |
upptid (acc.) | | | |nedtid (dec.)
l |
!d—tacc — l—— taec —p

Om S-ramper véljs, s& ange den grad av icke-linjar ryckkompensation som kravs. Ange ryckkom-
pensationen genom att definiera andelen uppramp- och nedramptider dar acceleration och
retardation ar variabla (dvs. 6kar eller minskar). Accelerations- och retardationsinstallningarna for
S-rampen definieras som en procentandel av den faktiska ramptiden.
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Varvtal 130BA168.10
[

Ramp (X) forh. f. amp (X) forh. f. jamn
jamn ramp vid axop vid dec.slut
acc.slut

| |

| |

| | |

Linjart : | :
|

Ramp (X) Kompénsation|fér ryck |
forh. f. | |
jamn r: p I
vidl ag€.slu | |
| |

| |

| |

jamn ramp vid

|

|

| Ramp (X) forh. f.
|

| dexslut

|

| Ramp (X) R X) I
= upptid — fe— n:ggi‘zj —

3-40 Ramp 1, typ

Option: Funktion:

Vaélj ramptyp med hansyn till kraven for accelerations- och re-
tardationsférloppet.

En linjar ramp ger konstant acceleration under rampningen. En
S-ramp ger icke-linjér acceleration och kompenserar for ryck i
tilldmpningen.

[0] * Linjar
[1] S-ramp, konst. ryck  Acceleration med lagsta méijliga ryck.

[2] S-ramp, konst. tid S-ramp baserat p& de varden som anges i par. 3-41 och 3-42

OBS!

Om S-ramp [1] &r valt och referensen under rampning andras kan ramptiden for-
langas for att utfora en ryckfri rorelse som kan resultera i en langre start- eller
stopptid.

Ytterligare justering av S-rampférhallanden eller véxlingsinitiatorer kan behévas.

3-41 Ramp 1, uppramptid

Range: Funktion:

Stor-  [0,01 - 3600,00 s] Ange uppramptiden, dvs. accelerationstiden frdn 0 v/m till no-
leksrela- minellt motorvarvtal nw,n (par. 1-25). Valj en uppramptid s& att
terad utstrdommen inte dverskrider strémbegransningen i par. 4-18

under rampning. Vardet 0,00 motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se
nedramptid i par. 3-42.

tace [S1 X nyy p Cpar. 1 —25) [v/m]
Par.. 3 -41 = :
A Ref [v/m]
RPM 1308A169.11
P4-13
o
Referens — — —3— - /I : -
P1-25 . +
Motorvarvtal [l [
P4-11 [ [
Nedre - !
grans [ [
[l [
[ [
| | .
:,, 3o | | i ip 3-%2 :Tid
IRamp oy | IrRamp (X) |
Iupp(id (acc.) | : | [nedtid (dec) |
] I I-
Iﬂ—tacc —l lt— tdec —b=
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3-42 Ramp 1, nedramptid

Range: Funktion:

Stor-  [0,01 - 3600,00 s] Ange nedramptiden, dvs. inbromsningstiden (retardationstiden)
leksrela- fran nominellt motorvarvtal nwn (par. 1-25) till 0 v/m. Valj en
terad nedramptid sd att det inte finns ndgon Gverspanning i vaxelrik-

taren pa grund av motorns generatordrift samt att den genera-
toriska strommen inte dverstiger strémgransen som anges i par.
4-18. Vardet 0,00 motsvarar 0,01 s i varvtalsldage. Se uppramp-
tid i parameter 3-41.

Lice L8] x Ny N (par. 1 —25) [v/m]
A Ref [v/m]

3-45 Ramp 1 S-ramp forh. vid Start

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in den del av den totala uppramptiden (par. 3-41) med
vilken accelerationsmomentet ska 6ka. Ju storre procentvarde,
desto storre ryckkompensation uppnés och darmed mindre mo-
mentryck i tilldmpningen.

Par.. 3-42 =

3-46 Ramp 1 S-ramp forh. vid slut

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in andelen av den totala uppramptiden (par. 3-41) med
vilken accelerationsmomentet ska minskas. Ju storre procent-
varde, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed
mindre momentryck i tillampningen.

3-47 Ramp 1 S-ramp forh vid retard. start

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-42) med
vilken retardationsmomentet ska 6ka Ju storre procentvarde,
desto st6rre ryckkompensation uppnés och dérmed mindre mo-
mentryck i tilldmpningen.

3-48 Ramp 1 S-ramp forh vid retard. slut

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-42) med
vilken retardationsmomentet ska minska. Ju stérre procentvar-
de, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed mindre
momentryck i tilldmpningen.

2.6.5. 3-5* Ramp 2

Val av rampparametrar, se 3-4*,

3-50 Ramp 2, typ

Option: Funktion:

Valj ramptyp med hansyn till kraven for accelerations- och re-
tardationsforloppet. En linjar ramp ger konstant acceleration
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under rampningen. En S-ramp ger icke-linjar acceleration och
kompenserar for ryck i tillampningen.

[0] * Linjar

[1] S-ramp, konst. ryck  Valj S-ramp, konst. ryck [1] for acceleration med lagsta mojliga
ryck.

[2] S-ramp, konst. tid S-ramp baserat p& de varden som anges i par. 3-51 och 3-52

oBS!

Om S-ramp [1] ar valt och referensen under rampning andras kan ramptiden for-
langas for att utféra en ryckfri rorelse som kan resultera i en langre start- eller
stopptid.

Ytterligare justering av S-rampférhallanden eller véxlingsinitiatorer kan behdvas.

3-51 Ramp 2, uppramptid

Range: Funktion:

Stor-  [0,01 - 3600,00 s] Ange uppramptiden, dvs. accelerationstiden fran 0 v/m till no-
leksrela- minellt motorvarvtal nw,n (par. 1-25). Valj en uppramptid s& att
terad utstrdmmen inte Overskrider strémbegransningen i par. 4-18

under rampning. Vardet 0,00 motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se
nedramptid i parameter 3-52.

t. [s] x My N (par. 1 =25) [v/m]

Par..3-51 = -2¢ A ReF Ty ]
3-52 Ramp 2, nedramptid
Range: Funktion:
Stor-  [0,01 - 3600,00 s.] Ange nedramptiden, dvs. inbromsningstiden (retardationstiden)
leksrela- frdn nominellt motorvarvtal nw,n (par. 1-25) till 0 v/m. Valj en
terad nedramptid sd att det inte finns ndgon Gverspanning i vaxelrik-

taren pa grund av motorns generatordrift samt att den genera-

toriska strémmen inte dverstiger strémgransen som anges i par.

4-18. Vardet 0,00 motsvarar 0,01 s i varvtalsldge. Se uppramp-

tid i parameter 3-51.

tyec LS] x Ny N (par. 1 —25) [v/m]
A Ref [v/m]

3-55 Ramp 2 S-ramp forh vid acc. Start

Range: Funktion:

Par.. 3—-52 =

50%* [1-99%] Mata in den del av den totala uppramptiden (par. 3-51) med
vilken accelerationsmomentet ska 6ka. Ju stérre procentvarde,
desto storre ryckkompensation uppnds och dérmed mindre mo-
mentryck i tillampningen.

3-56 Ramp 2 S-ramp forh vid acc. slut
Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in andelen av den totala uppramptiden (par. 3-51) med
vilken accelerationsmomentet ska minska. Ju storre procent-
vérde, desto stdrre ryckkompensation uppnds och darmed
mindre momentryck i tilldmpningen.
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3-57 Ramp 2 S-ramp forh vid retard. Start

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-52) med
vilken retardationsmomentet ska 6ka. Ju storre procentvarde,
desto storre ryckkompensation uppnés och darmed mindre mo-
mentryck i tillampningen.

3-58 Ramp 2 S-ramp forh vid retard. slut

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-52) med
vilken retardationsmomentet ska minska. Ju storre procentvar-
de, desto storre ryckkompensation uppnds och dérmed mindre
momentryck i tilldmpningen.

2.6.6. 3-6* Ramp 3

Konfigurera rampparametrar, se 3-4*,

3-60 Ramp 3, typ

Option: Funktion:
Valj ramptyp med hansyn till kraven for accelerations- och re-
tardationsforloppet. En linjar ramp ger konstant acceleration
under rampningen. En S-ramp ger icke-linjar acceleration och
kompenserar for ryck i tilldampningen.

[0] * Linjar

[1] S-ramp, konst. ryck  Accelererar med lagsta mdjliga ryck.

[2] S-ramp, konst. tid S-ramp baserat pé de varden som anges i par. 3-61 och 3-62

OBS!

Om S-ramp [1] ar valt och referensen under rampning éndras kan ramptiden for-
langas for att utfora en ryckfri rorelse som kan resultera i en langre start- eller
stopptid.

Ytterligare justering av S-rampférhéllanden eller vaxlingsinitiatorer kan behdvas.

3-61 Ramp 3, uppramptid

Range: Funktion:

Stor-  [0,01 - 3600,00 s] Ange uppramptiden, dvs. accelerationstiden fran 0 v/m till no-
leksrela- minellt motorvarvtal nw,n (par. 1-25). Valj en uppramptid sd att
terad utstrdmmen inte Overskrider strémbegransningen i par. 4-18

under rampning. Vardet 0,00 motsvarar 0,01 s i varvtalsldage. Se
nedramptid i parameter 3-62.

3-62 Ramp 3, nedramptid

Range: Funktion:

Stor-  [0,01 - 3600,00 s ] Ange nedramptiden, dvs. inbromsningstiden (retardationstiden)
leksrela- fr&n nominellt motorvarvtal nM,N (par. 1-25) till 0 v/m. V&lj en
terad
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nedramptid sd att det inte finns ndgon Gverspanning i vaxelrik-
taren pa grund av motorns generatordrift samt att den genera-
toriska strémmen inte dverstiger strémgransen som anges i par.
4-18. Vardet 0,00 motsvarar 0,01 s i varvtalsldge. Se uppramp-
tid i parameter 3-61.

tyec LS] X Ny N (par. 1 —25) [v/m]
A Ref [v/m]

3-65 Ramp 3 S-ramp forh vid acc. Start

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in den del av den totala uppramptiden (par. 3-61) med
vilken accelerationsmomentet ska 6ka Ju stérre procentvarde,
desto storre ryckkompensation uppnds och dérmed mindre mo-
mentryck i tillampningen.

3-66 Ramp 3 S-ramp forh vid acc. slut

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in andelen av den totala uppramptiden (par. 3-61) med
vilken accelerationsmomentet ska minska. Ju storre procent-
vérde, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed
mindre momentryck i tilldmpningen.

3-67 Ramp 3 S-ramp forh vid retard. Start

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-62) med
vilken retardationsmomentet ska 6ka. Ju storre procentvarde,
desto storre ryckkompensation uppnés och dérmed mindre mo-
mentryck i tilldmpningen.

Par.. 3—-62 =

3-68 Ramp 3 S-ramp forh vid retard. slut

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-62) med
vilken retardationsmomentet ska minska. Ju stérre procentvar-
de, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed mindre
momentryck i tilldmpningen.

2.6.7. 3-7* Ramp 4

Konfigurera rampparametrar, se 3-4*.

3-70 Ramp 4, typ

Option: Funktion:
Valj ramptyp med hansyn till kraven for accelerations- och re-
tardationsforloppet. En linjar ramp ger konstant acceleration
under rampningen. En S-ramp ger icke-linjar acceleration och
kompenserar for ryck i tillampningen.

[0] * Linjar

[1] S-ramp, konst. ryck  Accelererar med ldgsta mdjliga ryck.
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[2] S-ramp, konst. tid S-ramp baserat p& de varden som anges i par. 3-71 och 3-72.

OBS!

Om S-ramp [1] &r valt och referensen under rampning &ndras kan ramptiden for-
langas for att utfora en ryckfri rorelse som kan resultera i en ldngre start- eller
stopptid.

Ytterligare justering av S-rampférhallanden eller vaxlingsinitiatorer kan behdvas.

3-71 Ramp 4, uppramptid

Range: Funktion:

Stor-  [0,01 - 3600,00 s] Ange uppramptiden, dvs. accelerationstiden frdn 0 v/m till no-
leksrela- minellt motorvarvtal nw,n (par. 1-25). Valj en uppramptid s& att
terad utstrémmen inte Overskrider strémbegransningen i par. 4-18

under rampning. Vardet 0,00 motsvarar 0,01 s i varvtalsldage. Se
nedramptid i par. 3-72.

Lice L8] X Ny N (par. 1 —25) [v/m]

Par.. 3—-71 =

A Ref [v/m]
Range: Funktion:
Stor-  [0,01 - 3600,00 s] Ange nedramptiden, dvs. inbromsningstiden (retardationstiden)
leksrela- fran nominellt motorvarvtal nw,n (par. 1-25) till 0 v/m. Valj en
terad nedramptid sd att det inte finns ndgon Gverspanning i vaxelrik-

taren pd grund av motorns generatordrift samt att den genera-
toriska strémmen inte dverstiger stromgransen som anges i par.
4-18. Vardet 0,00 motsvarar 0,01 s i varvtalsldage. Se uppramp-
tid i parameter 3-71.

tyec LS] x Ny N (par. 1 -25) [v/m]

Par.. 3—-72 = A Ref [v/mi]

3-75 Ramp 4 S-ramp forh vid acc. Start

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in den del av den totala uppramptiden (par. 3-71) med
vilken accelerationsmomentet ska 6ka Ju stérre procentvarde,
desto storre ryckkompensation uppnés och darmed mindre mo-
mentryck i tilldmpningen.

3-76 Ramp 4 S-ramp forh vid acc. slut

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in andelen av den totala uppramptiden (par. 3-71) med
vilken accelerationsmomentet ska minska. Ju storre procent-
varde, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed
mindre momentryck i tillampningen.

3-77 Ramp 4 S-ramp forh vid retard. Start

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-72) med
vilken retardationsmomentet ska ¢ka. Ju storre procentvarde,
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desto storre ryckkompensation uppnés och dérmed mindre mo-
mentryck i tilldmpningen.

3-78 Ramp 4 S-ramp forh vid retard. slut

Range: Funktion:

50%* [1-99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-72) med
vilken retardationsmomentet ska minska. Ju stérre procentvar-
de, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed mindre
momentryck i tilldmpningen.

2.6.8. 3-8* Andra ramper

Konfigurera parametrar for speciella ramper, t.ex. jogg eller snabbstopp.

3-80 Jogg, ramptid

Range: Funktion:

Stor-  [0,01 - 3600,00 s] Ange joggramptiden, dvs. tiden for acceleration/retardation (in-
leksrela- bromsning) fran 0 varv/minut till den nominella motorfrekven-
terad sen nw,Nn (som anges i par. 1-25 Nominellt motorvarvtal). Se till

att den resulterande utstrémmen som kravs for given joggramp-
tid inte Overstiger strdmgransen i par. 4-18. Joggramptiden
bérjar nar en joggsignal aktiveras via manéverpanelen, en vald
digital ingang eller den seriella kommunikationsporten.

varv/min.

P 4-13 varv/min.
ovregrans o — - —

P 1-25
Motorhastighed

P 3-19
Jog speed

P 4-11 varv/min. ANy S W T _—
nedre grans Y

P 3-80 P 3-80

130BA070.10 1 I

t, [sl xn (par. 1 —25) [v/m]
Par. 380 = 1299 M, N
A logg varvtal (par. 3 — 19) [v/m]

3-81 Snabbstopp, ramptid

Range: Funktion:

3% [0,01 - 3600,00 s] Ange snabbstopptiden for nedramp, dvs. retardationstiden fr&n
det nominella motorvarvtalet till 0 v/m. Se till att ingen resulte-
rande 6verspanning uppstér i vaxelriktaren p& grund av motorns
generatordrift som kravs for att uppnd given nedramptid. Se
aven till att den genererade strommen som kravs for att uppna
given nedramptid inte Gverstiger strdbmgransen (som anges i
par. 4-18). Snabbstopp aktiveras med en signal p& en vald di-
gital ingang eller via den seriella kommunikationsporten.
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varv/min.

P 4-13 varv/min.
ovregréns |—e — - — - —

Referens —_—————
25 \

P1-
Motorhastighed

P 4-11 varv/min. |—-—-— 1 X -—-—
nedre grdns

1308A069.10 | gtop |

Par.. 3—-81 =

LQstopp [s] x My N (par. 1 —25) [v/m]

A jogg Ref (par. 3 — 19) [v/m]

2.6.9. 3-9* Digital pot.meter

Den digitala potentiometerfunktionen gor att anvandaren kan 6ka eller minska aktuell referensen
genom att justera instéliningen av digitala ingdngar med funktionerna Cka, Minska eller Rensa.
For att aktivera funktionen méste minst en digital ing8ng stéllas in p& Oka eller Minska.

Varvtal 130BA158.11
A
¢— P 3-95 — |
>
Tid (s)
Okn.
Varvtal 130BA159.1
A
i
I
- P3.95 ——»
>
Tid (s)
Min. ﬁ
I

3-90 Stegstorlek

Range:
0.10%%* [0.01 - 200.00%]

Funktion:

Mata in storleken pd OKA/MINSKA-andring, som procent av no-
minellt varvtal installt i par. 1-25. Om OKA/MINSKA aktiveras
Okas/minskas den resulterande referensen med det vérde som
anges i den har parametern.
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3-91 Ramptid
Range:
1,00 s* [0,000 - 3600,00 s]

Funktion:

Mata in ramptiden, dvs. den tid det ska ta att andra referensen
frdn 0 % till 100 % av den specificerade digitala potentiome-
terfunktionen (Oka, Minska eller Rensa).

Om Oka/Minska &r aktiverat langre &n vad rampférdrdjningspe-
rioden som specificerats i par. 3-95 anger, kommer resulterande
referens att rampas upp/ned enligt denna ramptid. Ramptiden
ar definierad som den tid som behovs for att justera referensen
med en stegstorlek som specificeras i par. 3-90 Stegstoriek.

3-92 Effektaterstallning

Option:
[0]* A
[1] P&

Funktion:

Aterstller den digitala potentiometerns referens till 0 % efter
nattillslag.

Rterstaller den digitala potentiometerns senaste referens vid
nattillslag.

3-93 Maximigréans
Range:
100%* [-200 - 200 %]

3-94 Minimigrans

Funktion:

Ange det maximalt tilldtna vardet f6r den resulterande referen-
sen. Detta rekommenderas om den digitala potentiometern an-
vands for finjustering av den resulterande referensen.

Range:
-100%* [-200 - 200 %]

Funktion:

Ange det minsta tilldtna vérdet for resulterande referens. Detta
rekommenderas om den digitala potentiometern anvands for
finjustering av den resulterande referensen.

3-95 Rampférdréjning
Range:
1,000 s*[0,000 - 3600,00 s]

Funktion:

Mata in den nodvéndiga fordréjningen frdn aktivering av den
digitala potentiometern tills frekvensomformaren borjar rampa
referensen. Med en fordr6jning pd 0 ms borjar referensen ram-
pas genast nar OKA/MINSKA aktiveras. Se &ven par. 3-91
Ramptid.
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2.7. Parametrar: Granser/varningar

2.7.1. 4-** Granser och varningar

2

Parametergrupp for konfigurering av granser och varningar.

2.7.2. 4-1* Motorgranser

Definiera moment-, strém- och varvtalsgréanser for motorn, samt frekvensomformarens reaktion
nar granserna overskrids.

En grans kan generera ett meddelande pd displayen. En varning kommer alltid att generera ett
meddelande pd displayen eller faltbussen. En Gvervakningsfunktion kan initiera en varning eller
en tripp, som far frekvensomformaren att stoppa och generera ett larmmeddelande.

4-10 Motorvarvtal, riktning

Option: Funktion:

Valj de riktningar for motorvarvtal som kravs. Anvand den har
parametern for att forhindra odnskad reversering. Nar par. 1-00
Konfigurationslége &r stalld p& Process [3], ar par. 4-10 stalld
p& Medurs[0] som standard. Instéliningen i par. 4-10 begransar
inte tillval for att stalla in par. 4-13.

Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

[0] *  Medurs
[1] Moturs
[2] Bada riktningarna

4-11 Motorvarvtal, nedre grans [v/m]

Range: Funktion:

0 v/m* [0 - par. 4-13] Ange minimigransen for motorvarvtal. Motorvarvtal, nedre
gréns kan stéllas in sd att den motsvarar det lagsta motorvarv-
talet rekommenderat av tillverkaren. Motorvarvtal, nedre gréans
far inte Gverskrida instdlningen i par. 4-13 Motorvarvtal, dvre

gréns [v/m].

4-12 Motorvarvtal, nedre grans [Hz]

Range: Funktion:

0 Hz* [0-par. 4-14] Ange minimigransen for motorvarvtal. Den nedre gransen for
motorns varvtal kan anges till att korrespondera med minsta
utgangsfrekvens p& motoraxeln. Den nedre gransen fér motor-
varvtalet far inte 6verstiga instéllningen i par. 4-14 Motorvarv-
tal, ovre grans [Hz].

4-13 Motorvarvtal, 6vre grans [v/m]

Range: Funktion:

3 600[par.4-11 - 60,000] Ange den maximala grénsen for motorvarvtal. Motorvarvtal,
varv per ovre grans kan stéllas in for att motsvara tillverkarens hogsta
minut nominella motorvarvtal. Motorvarvtal, 6vre grans méste Gver-

skrida instéllningen i par. 4-11 Motorvarvtal, nedre gréns [v/m].
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oBS!
Max. utfrekvens fér inte dverskrida 10 % av vaxelriktarens switchfrekvens (par.
14-01).

4-14 Motorvarvtal, évre grans [Hz]

Range: Funktion:

Stor- [0 - 1000 Hz] Ange den maximala gransen fér motorvarvtal. Den &vre gransen
leksrela- for motorvarvtalet kan anges enligt tillverkarens rekommenda-
terad* tioner for maximal frekvens for motoraxeln. Motorvarvtal 6vre

gréns maste overstiga instéliningen i par. 4-12 Motorvarvial,
nedre gréns [Hz]. Endast par. 4-11 eller 4-12 visas beroende pé
andra parametrar som stéllts in i huvudmenyn och beroende pa
fabriksinstallningar for den geografiska platsen.

OBS!
Max. utfrekvens far inte Gverskrida 10 % av véxelriktarens switchfrekvens (par.
14-01).

4-16 Momentgréns, motordrift

Range: Funktion:
160.0 %[0,0 - Variabel grans Stéller in momentgransen fér motordrift. Momentgransen ar ak-
* %] tiv i varvtalsomradet upp till nominellt motorvarvtal (par. 1-25).

For att skydda motorn sd att den inte nér stoppmomentet &r
fabriksinstallningen 1,6 x nominellt motormoment (beraknat
varde). Om en installning i par. 1-00 till par. 1-26 &ndras ater-
stalls par. 4-16 till 4-18 inte automatiskt till fabriksinstallningar-

na.
Moment Motorstrom 1soamazzn
\
160%
| Motor =160% \
100%
\
| Motor =100% ]
Varvtal[varv/min.]
N N,M 2xn N,M -
(P 1-25)
l Om du andrar par. 4-16 Momentgrdns, motordrift nér par. 1-00 har stéllts in till
Varvtal utan Sterkoppling [0] aterstalls par. 1-66 Min. strom vid Idgt varvtal auto-
@ | matiskt.
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4-17 Momentgrans, generatordrift

Range: Funktion:

100.0 %1[0,0 - Variabel grans Staller in momentgransen for generatordrift. Momentgransen ar

* %] aktiv i varvtalsomrddet upp till nominellt motorvarvtal (par.
1-25). Se figur for par. 4-16 samt par. 14-25 for ytterligare in-
formation.

4-18 Stromgrans
Range: Funktion:

160.0 %[0,0 - Variabel gréns Stéller in strdmgransen for motordrift. For att skydda motorn sd

* %] att den inte ndr stoppmomentet &r fabriksinstaliningen 1,6 x
nominellt motormoment (berdknat varde). Om en installning i
par. 1-00 till par. 1-26 &ndras aterstélls par. 4-16 till par. 4-18
inte automatiskt till fabriksinstallningarna.
Du rekommenderas att /nfestdlla in par. 4-18 lagre an par. 4-16
och 4-17 (momentgréans) om du vill erhalla maximalt utgdngsv-
ridmoment och forhindra att motorn stannar.

4-19 Max. utfrekvens

Range: Funktion:
132,0 [0,0 - 1000,0 Hz] Ger mojlighet till en definitiv gréns for frekvensomformarens
Hz* utfrekvens vilket ger en ut6kad sékerhet i tilldmpningar dér man

vill undvika ovantade &vervarvningar. Denna grans ar definitiv i
alla konfigurationer (oberoende av installningarna i par. 1-00).

OBS!
Max. utfrekvens fér inte dverskrida 10 % av vaxelriktarens switchfrekvens (par.
14-01).

Parameter 4-19 kan inte andras nar motorn &r igéng.

4-20 Gransfaktorkalla, moment (tillval)

Option: Funktion:

Vélj en analog ingéng for att skala installningarna i par. 4-16 och
4-17 fr&n 0 % till 100 % (eller inverterat). De signalnivéer som
Overensstémmer med 0 % och 100 % definieras i den analoga
ingdngsskalningen, t.ex. par. 6-1*. Denna parameter &r bara
aktiv nar par. 1-00 Konfigurationsidge har angetts till Varvial
utan Sterk. eller Varvtal med Sterk.

[0] *  Ingen funktion

[2] Analog ingdng 53

[41 Analog ingdng 53 inv
[6] Analog ingdng 54

[8] Analog ingdng 54 inv
[10] Analog ingdng X30-11
[12] Analog ingdng X30/11

inv
[14] Analog ingdng X30-12
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4-21 Gransfaktorkalla, varvtal (tillval)

Option:

[0 *
(2]
(4]
(6]
(8]
[10]
[12]

[14]
[16]

Ingen funktion
Analog ingdng 53
Analog ingdng 53 inv
Analog ingang 54
Analog ingdng 54 inv
Analog ingdng X30-11
Analog ingdng X30/11
inv

Analog ingdng X30-12
Analog ingang X30/12
inv

Funktion:

Vélj en analog ingdng for att skala instdlningarna i par. 4-19
frdn 0 % till 100 % (eller inverterat). De signalnivder som &ver-
ensstammer med 0 % och 100 % definieras i den analoga
ingdngsskalningen, t.ex. par. 6-1*. Denna parameter &r bara
aktiv nar par. 1-00 Konfigurations/dge har angetts till Moment.

2.7.3. 4-3* Motoraterkoppling, 6vervakning

Parametergruppen inkluderar 6vervakning och hantering av motordterkopplingsenheter, t.ex.
pulsgivare och upplosare.

4-30 Funktion for motoraterk.bortfall

Option:

(0]
[1]
[2]*

Inaktiverad
Varning

Tripp

Funktion:

Valj hur frekvensomformaren ska reagera om ett fel registreras.
Den valda dtgdrden utfors nar dterkopplingssignalen avviker
frén utvarvtal med storre varde an det som har angetts i par.
4-31 under den tid som angetts i par. 4-32.

4-31 Motoraterk.varvtal, fel

Range:
300

varv/mi-

nut*

[1-600 v/m]

Funktion:

Vélj det maximalt tilldtna spdrningsfelet i hastighet fran det be-
réknade och det faktiskt mekaniska axelutvarvtalet.
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Varvtal
[varv/minut]

3

Nfaktisk

- P 4-32 - Tid
[sek.]

130BA221.10

4-32 Timeout for motoraterk.bortfall

Range: Funktion:

0,05 s* [0,00-60,00 s] Stall in timeoutvardet sd att det tilldter att vardet som stillts in
i par 4-31 kan 6verskridas.

2.7.4. 4-5* Reg. varningar

Definiera justerbara varningsgranser for strém, varvtal, referens och aterkoppling. Varningar visas
pa displayen, den programmerade utgdngen eller den seriella bussen.

Varningar visas pd displayen, p& den programmerade utgdngen eller p& den seriella bussen.

Imotor A 3
g
g
| H ' ! H
LIM | ____ [ P ONREF_ | L
(P 4-18) H J| % f v
N |
| B U SN U L
® 4% C 1 % | T
i ! ! i
| ! % ! |
[ -l
| ™ IN RANG% | :
1 ] | 1
o e
llow 4+ — = - J |- -%——'———-'r—c
(P 4-50) : | % I ;
| ! ! i
1 ] | 1
E | % | i nmoioL[RPM]
] T T ' bl
NMIN  NLow REF N{iGH N MAX
(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)

4-50 Varning, svag strom

Range: Funktion:

0,00 A* [0,00 - par. 4-51] Ange I ow-vardet. Nar motorstrommen faller under denna gréns
visas meddelandet Ldg strom pd displayen. Signalutgdngarna
kan programmeras s3 att en statussignal skickas till plint 27 eller
29 och till reldutgdng 01 eller 02. Se ritningen i detta avsnitt.
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4-51 Varning, stark strom

Range: Funktion:

par. [Par. 4-50 - par. Ange IucH-vardet. Nar motorstrommen gér Gver denna grans
16-37 16-37] visas meddelandet Hog strom pé displayen. Signalutgdngarna
A* kan programmeras s3 att en statussignal skickas till plint 27 eller

29 och till reldutgdng 01 eller 02. Se ritningen i detta avsnitt.

4-52 Varning, lagt varvtal

Range: Funktion:

0 v/m* [0 - par. 4-13] Ange Low-vardet. Nar motorvarvtalet dverstiger denna grans vi-
sas meddelandet L&gt varvtal pa displayen. Signalutgdngarna
kan programmeras s3 att en statussignal skickas till plint 27 eller
29 (endast FC302) och till reldutgdng 01 eller 02 (endast
FC302).

4-53 Varning, hoégt varvtal

Range: Funktion:

par. [Par. 4-52 - par. 4-13] Ange nHiGH -vardet. Nar motorvarvtalet 6verstiger denna grans
4-13 v/ visas meddelandet Hdgt varvtal pa displayen. Signalutgdngarna
m* kan programmeras sd att en statussignal skickas till plint 27 eller

29 och till relautgdng 01 eller 02. Programmera motorvarvtalets
Ovre signalgrans, nuicH, s att den ligger inom frekvensomfor-
marens normala arbetsomréde. Se ritningen i detta avsnitt.

4-54 Varning lag referens

Range: Funktion:
-999999 [-999999,999 - par. Mata in den nedre referensgransen. Nar den faktiska referensen
.999%  4-55] ligger under gransen visar displayen Ref. /8g. Signalutgdngarna

kan programmeras s att en statussignal skickas till plint 27 eller
29 och till relédutgéng 01 eller 02.

4-55 Varning hog referens

Range: Funktion:
999999. [Par. 4-54 - Mata in den 6vre referensgransen. Nar den faktiska referensen
999*  999999,999] Gverskrider gransen visar displayen Ref. hdg. Signalutgdngarna

kan programmeras s att en statussignal skickas till plint 27 eller
29 och till reldutgdng 01 eller 02.

4-56 Varning lag aterkoppling

Range: Funktion:
-999999 [-999999,999 - par. Mata in den nedre dterkopplingsgransen. Nér dterkopplingen
.999%  4-57] ligger under grénsen visar displayen Aterk. 1&g. Signalutgdng-

arna kan programmeras sd att en statussignal skickas till plint
27 eller 29 och till reldutgéng 01 eller 02.
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4-57 Varning hog aterkoppling

Range: Funktion:
999999. [Par. 4-56 - Mata in den Gvre aterkopplingsgransen. Nar aterkopplingen
999*  999999,999] overskrider gransen visar displayen Aterk. hog. Signalutgéng-

arna kan programmeras sd att en statussignal skickas till plint
27 eller 29 och till reldutgéng 01 eller 02.

4-58 Motorfasfunktion saknas

Option: Funktion:
[0] Av Visar ett larm i handelse av att motorfas saknas.
[11* Pa Inget larm visas i hdndelse av att motorfas saknas. Om motorn

kors pd endast tva faser kan den dock skadas genom Gverhett-
ning. Det rekommenderas darfor att instéllningen A5 behalls.

Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kérs.
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2.7.5. 4-6* Varvtal, forbik.

Definiera omrddena for varvtalsforbikoppling for ramperna.
I en del system &r det nédvandigt att undvika vissa utfrekvenser eller varvtal pad grund av reso-
nansproblem i systemet. Maximalt fyra frekvens- eller varvtalsomrdden kan undvikas.

4-60 Forbikoppla varvtal fran [v/m]

Matris [4]

4-60 Forbikoppla varvtal fran [v/m]

Range: Funktion:

0 v/m* [0 - par. 4-13] I en del system ar det nodvandigt att hoppa &ver vissa utvarvtal
pé grund av resonansproblem i systemet. Ange de légre gran-
serna for varvtalen som ska undvikas.

4-61 Forbikoppla varvtal fran [Hz]

Matris [4]

0 Hz -par. 4- z en del system ar det nodvandigt att hoppa dver vissa utvarvta

* [0 4-14 Hz] I en del system ar det nédvandigt att h 0 i tvarvtal
p& grund av resonansproblem i systemet. Ange de lagre grén-
serna for varvtalen som ska undvikas.

4-62 Forbikoppla varvtal till [v/m]

Matris [4]

0 v/m* [0 - par. 4-13] I en del system ar det nodvandigt att hoppa dver vissa utvarvtal
p& grund av resonansproblem i systemet. Ange de dvre grén-
serna for varvtalen som ska undvikas.

4-63 Forbikoppla varvtal till [Hz]

Matris [4]

0 Hz* [0-par. 4-14] I en del system ar det nodvandigt att hoppa dver vissa utvarvtal
p& grund av resonansproblem i systemet. Ange de dvre grén-
serna for varvtalen som ska undvikas.
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2.8. Parametrar: Digital in/ut

2.8.1. 5-** Digital 1/0

Parametergrupp for att konfigurera digital ingdng och utgéng.

2.8.2. 5-0* Digitalt 1/0-lage

Parametrar for konfigurering av I/O-laget. NPN/PNP och instédlining av IO till Ingdng eller Utgdng.

5-00 Digitalt 1/0-lage

Option: Funktion:

Digitala ingdngar och programmerade digitala utgdngar ar for-
programmerbara for drift i antingen PNP- eller NPN-system.

[0]* PNP Rtgard vid positiva riktningspulsar (¢ ). PNP-system sl&s éver till
GND.
[1] NPN Atgérd vid negativa riktningspulsar (¢ ). NPN-system slds Gver

till + 24V, internt i frekvensomformaren.

OBS!
En startsekvens maste kéras innan parameterandringen aktiveras efter andring av
denna parameter.

Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

5-01 Plint 27, funktion

Option: Funktion:
[0]1* Ingdng Anger plint 27 som digital ingéng.
[1] Utgang Anger plint 27 som digital utgéng.

Du kan inte andra denna parameter nar mo-

torn kors.
5-02 Plint 29, funktion
Option: Funktion:
[0]1* Ingdng Definierar plint 29 som digital ingang.
[1] Utgang Definierar plint 29 som digital utgang.

Denna parameter finns endast for FC 302.
Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

2.8.3. 5-1* Digitala ingangar

Parametrar for konfigurering av ingdngsfunktionerna for ingdngsplintarna.
De digitala ingdngarna anvénds for att valja olika funktioner i frekvensomformaren. Alla digitala
ingdngar kan stéllas in for foljande funktioner:
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Utrullning,

DC-broms,

Start
Pulsstart

Jogg

Forinstalld
Forinstalld
Forinstalld
Forinst ref

Oka
Minska

Réknare A
Réknare A

Réknare B
Réknare B

PTC-kort 1

Digital ingang, funktion
Ingen funktion
Aterstallning

inverterad

Utr. och &terst., inverterad
Snabbstopp, inv.

inverterad

Stopp, inverterat

Reversering

Starta reverserat
Aktivera start med.
Aktivera start mot.

referens till
referens-bit 2
referens-bit 1
bit 2

Frys, referens

Frys utgéng

Oka varvtal

Minska varvtal
Menyval, bit 0
Menyval, bit 1
Precisionsstopp, inv.
Prec.start/-stopp

Raknaringdng
Pulsingdng

Ramp, bit 0

Ramp, bit 1

Natfel, inverterat
Pulsprecisionsstart
Pulsprec.stopp, inv.
DigiPot, 6ka
DigiPot, minska
DigiPot, rensa

(upp)
(ned)

Rterstll raknare A

(upp)
(ned)

ARterstall raknare B
Mek. bromséterk.
Mek. bromséterk. véxelriktare

Valj Plint

[0] Alla *plintar 32, 33
[1] Alla

[2] Alla *plint 27
[3] Alla

[4] Alla

[5] Alla

[6] Alla

[8] Alla *plint 18
[9] Alla

[10] Alla *plint 19
[11] Alla

[12] Alla

[13] Alla

[14] Alla *plint 29
[15] Alla

[16] Alla

[17] Alla

[18] Alla

[19] Alla

[20] Alla

[21] Alla

[22] Alla

[23] Alla

[24] Alla

[26] 18, 19

[27] 18, 19

[28] Alla

[29] Alla

[30] 29,33

[32] 29, 33

[34] Alla

[35] Alla

[36] Alla

[40] 18, 19

[41] 18, 19

[55] Alla

[56] Alla

[57] Alla

[60] 29,33

[61] 29, 33

[62] Alla

[63] 29, 33

[64] 29,33

[65] Alla

[70] Alla

[71] Alla

[80] Alla

Alla = Plintarna 18, 19, 27, 29, 32, 33, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ &r plintarna pd MCB 101.
Plint 29 ar tillganglig endast i FC 302.

Funktioner kopplade till endast en digital ingdng anges i motsvarande parameter.

Alla digitala ingdngar kan programmeras till dessa funktioner:

(0]
(1]

(2]

(3]

Ingen funktion

Rterstalining

Utrullning, inverterad

Utr. och aterst., inve-
rterad

Inga reaktioner pd signalerna som dverfors till plinten.

Aterstiller frekvensomformaren efter TRIPP/LARM. Alla larm
kan inte 3terstallas.

(Digital standardingdng 27): Utrullningsstopp, inverterad
ingédng (NC). Frekvensomformaren |amnar motorn i fritt lage.
Logisk "0" => utrullningsstopp.

Rterstalining och utrullningsstopp, inverterad ing&ng (NC). Lam-
nar motorn i fritt Iage och &terstéller frekvensomformaren. Lo-
gisk "0" => utrullningsstopp och &terstéllning.
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(4]

[5]

(6]

(8]

(9]

[10]

[11]

[12]
[13]
[14]

[15]

[16]

[17]

[18]

Snabbstopp, inv.

DC-broms, inverterad

Stopp, inverterat

Start

Pulsstart

Reversering

Starta reverserat

Aktivera start med.

Aktivera start mot.

Jogg

Forinstalld referens till

Forinstalld referens-
bit 2

Forinstalld referens-
bit 1

Forinst ref bit 2

M FC300 Programmeringshandbok

Inverterad ingdng (NC). Genererar ett stopp enligt den ramptid
for snabbstopp som anges i par. 3-81. Nar motorn stannar ar
axeln i fritt lage. Logisk "0" => Snabbstopp.

Inverterad ingdng for DC-bromsning (NC). Stoppar motorn ge-
nom att mata den med likstrdm under en viss tid. Se par. 2-01
till par. 2-03. Funktionen ar endast aktiv nar vardet i par. 2-02
inte &r 0. Logisk "0" => DC-bromsning.

Funktion for inverterat stopp. Genererar en stoppfunktion nar
den valda plinten 6vergdr fran logisk niva "1" till "0". Stoppet
utfors enligt den valda ramptiden (par. 3-42, par. 3-52, par.
3-62, par. 3-72).

OBS!

Nar frekvensomformaren befinner sig vid mo-
mentgransen och har mottagit ett stoppkomman-
do, kan den inte stoppa sjalv. For att sakerstalla
att frekvensomformaren stoppar, konfigurera en
digital utgang till Momentgréns och stopp[27] och
anslut sedan denna digitala utgdng till en digital
ingdng konfigurerad som utrullning.

(Digital standardingdng 18): Valj start for ett start-/stoppkom-
mando. Logisk "1" = start, logisk "0" = stopp.

Motorn startar om en puls ges under minst 2 ms. Motorn stoppar
om inverterat stopp aktiveras.

(Digital standardingdng 19). Andra motoraxelrotationens rikt-
ning. Valj logisk "1" fér reversering. Reverseringssignalen &n-
drar endast rotationsriktningen. Den aktiverar inte startfunktio-
nen. Valj bada riktningarna i par. 4-10 Motorvarvial, riktning.
Funktionen &r inte aktiv vid process med dterkoppling.

Anvands for att utféra start/stopp och reversering genom sam-
ma ledning. Signaler for start tilldts inte samtidigt.

Roterar motoraxeln medurs vid start.
Roterar motoraxeln moturs vid start.

(Digital standarding&ng 29): Anvands for att aktivera joggvarv-
tal. Se par. 3-11.

Véxlar mellan extern referens och forinstalld referens. Det for-
utsatts att Extern/forinstélid [1] har valts i par. 3-04. Logisk "0"
= extern referens aktiv; logisk "1" = en av de tta forinstallda
referenserna ar aktiv.

Med Forinst ref bit 0, 1 och 2 kan man vélja en av de 3tta for-
instdllda referenserna enligt tabellen nedan.

Samma som Forinst ref bit 0 [16].

Samma som Forinst ref bit 0 [16].
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Forinst ref. bit 2 1 0
Forinstalld ref. 0 0 0 0
Forinstalld ref. 1 0 0 1
Forinstalld ref. 2 0 1 0
Forinstalld ref. 3 0 1 1
Forinstalld ref. 4 1 0 0
Forinstalld ref. 5 1 0 1
Forinstalld ref. 6 1 1 0
Forinstalld ref. 7 1 1 1
[19] Frys referens Fryser den aktuella referensen som nu ar aktiveringspunkt/vill-

kor fér anvandning av Oka varvtal och Minska varvtal. Om Oka/
minska varvtal anvands, foljer varvtalsandringen alltid ramp 2
(par. 3-51 och 3-52) i intervallet 0 - par. 3-03 Maximireferens.

[20] Frys utgéng Fryser motorfrekvensen (Hz) som nu ar aktiveringspunkt/villkor
for anvandning av Oka varvtal och Minska varvtal. Om Oka/
minska varvtal anvands, féljer varvtalsandringen alltid ramp 2
(par. 3-51 och 3-52) i intervallet O - par. 1-23 Motorfrekvens.

OBS!

Nar Frys utgdng &r aktivt kan frekvensomforma-
ren inte stoppas via en 1&g "start [8]"-signal. Stop-
pa frekvensomformaren via en plint programme-
rad for Utrullning, inverterad [2] eller Utrullning
och &terstallning, inverterad.

[21]  Oka varvtal Valj Oka varvtal och Minska varvtal om digital styrning av 6ka/
minska varvtal dnskas (motorpotentiometer). Aktivera denna
funktion genom att vélja antingen Frys referens eller Frys ut-
gé&ng. Nar Oka/Minska varvtal aktiveras under l&ngre tid an 400
ms kommer den resulterande referensen att folja installningen
i parametern for upp- och nedrampning a 3-x1/ 3-x2.

Sténg av Oka
Oftrandrat varvtal 0 0
Minskat med procentvarde 1 0
Okat med procentvarde 0 1
Minskat med procentvdrde 1 1
[22] Minska varvtal Samma som Oka varvtal [21].
[23] Menyval, bit 0 Valj Menyval, bit 0 eller Menyval, bit 1 for att valja en av de fyra

menyerna. Ange par. 0-10 Aktiv meny till Flermenyval.
[24] Menyval, bit 1 (Digital standardingdng 32). Samma som Menyval, bit 0 [23].

[26] Precisionsstopp, inv. Forlanger stoppsignalen for att ge ett precisionsstopp som ar
oberoende av varvtalet.
Skicka en inverterad stoppsignal ndr funktionen for precisions-
stopp aktiveras i par. 1-83 Funktion for precisionsstopp.
Funktion for inverterat precisionsstopp finns tillganglig fér plint
18 eller 19.

[27] Prec.start/-stopp Anvands nar Precisionsrampstopp [0] valjs i par. 1-83 Funktion
for precisionsstopp.
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[28] Oka

[29] Minska

[30] Réaknaringdng
[32] Pulsingdng

[34] Ramp, bit 0

[35] Ramp, bit 1

M FC300 Programmeringshandbok

1308A220.10

Startsignal
Plint 18[8] i
[T N —

Precisionsstopp.
Plint 19 [26]

(P5-11)

Okar eller minskar referensvirdet som anges i parameter 3-12.
Samma som Oka [28].

Funktionen f6r precisionsstopp i par. 1-83 som réknarstopp eller
varvtalskompenserat réknarstopp med eller utan 3terstallning.
Réknarvardet méste anges i par. 1-84.

Valj Pulsingdng som antingen referens eller &terkoppling. Skal-
ning gors i parametergrupp 5-5*.

Mojliggor val mellan en av de fyra tillgangliga ramperna enligt
tabellen nedan.

Samma som ramp, bit 0.

Forinstalld ramp bit

Ramp 1
Ramp 2
Ramp 3
Ramp 4

[ = =
= O~ Oo|lo

[36] Natfel, inverterat

[41] Pulsprec.stopp, inv.

[55]  DigiPot, dka

[56] DigiPot, minska

[57] DigiPot, rensa

[60] Raknare A

[61] Raknare A

[62]  Aterstall raknare A
[63] Raknare B

Valj for att aktivera par. 14-10 N&tfel. Natfel, inverterat &r aktivt
vid logisk "0".

Skicka en pulsstoppssignal nar funktionen for precisionsstopp
aktiveras i par. 1-83 Funktion for precisionsstopp. Funktionen
for inverterat pulsprecisionsstopp finns tillganglig fér plint 18
eller 19.

OKA-signal till den funktion fér digital potentiometer som be-
skrivs i parametergrupp 3-9*

MINSKA-signal till den funktion for digital potentiometer som
beskrivs i parametergrupp 3-9*

RENSA den referens for digital potentiometer som beskrivs i pa-
rametergrupp 3-9*

(Endast plint 29 eller 33) Ingang f6r inkrementell rakning i SLC-
raknaren.

(Endast plint 29 eller 33) Ingang for dekrementell rékning i SLC-
raknaren.

Ingéng for dterstdlining av raknare A.

(Endast plint 29 eller 33) Ingang f6r inkrementell rakning i SLC-
raknaren.
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[64] Réknare B (Endast plint 29 eller 33) Ingdng for dekrementell rékning i SLC-
raknaren.

[65] Aterstall raknare B Ingéng for aterstallning av raknare B.

[70] Mek. bromsdterkopp- Bromsaterkoppling for lyftanordningar

ling
[71] Mek. broms&terkopp- Inverterad bromsaterkoppling for lyftanordningar
ling inv.
[80] PTC-kort 1 Alla digitala ingdngar kan stallas till PTC Card 1 [80]. Endast en

digital ingdng fér dock stallas in till detta val.

5-10 Plint 18, digital ingang
Option: Funktion:
[8] *  Start Valj funktionen fran det tillgangliga omradet for digital ingéng.

5-11 Plint 19, digital ingang
Option: Funktion:
[10] * Reversering V4lj funktionen frén det tillgéngliga omrédet for digital ingdng.

5-12 Plint 27, digital ingang
Option: Funktion:
[2]1*  Utrulining, inverterad Valj funktionen frén det tillgéngliga omrddet for digital ingdng.

5-13 Plint 29, digital ingang
Option: Funktion:

Valj funktionen fran det tillgangliga omrédet for digital ingéng
och de extra tillvalen [60], [61], [63] och [64]. Rdknare anvands
for Smart Logic Control-funktioner. Denna parameter finns en-
dast for FC 302.

[14]* Jogg

[60] Raknare A (upp)
[61] Raknare A (ned)
[63] Raknare B (upp)
[64] Raknare B (ned)

5-14 Plint 32, digital ingang
Option: Funktion:
[0]*  Ingen funktion V4lj funktionen fran det tillgangliga omrddet for digital ingdng.

5-15 Plint 33, digital ingang
Option: Funktion:

Valj funktionen frén det tillgéngliga omradet for digital ingéng
och de extra tillvalen [60], [61], [63] och [64]. Rdknare anvands
for Smart Logic Control-funktioner.

[0] * Ingen funktion
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[60] Raknare A (upp)
[61] Réknare A (ned)
[63] Raknare B (upp)
[64] Raknare B (ned)

5-16 Plint X30/3, digital ingang
Option: Funktion:

[0] *  Ingen funktion Denna parameter &r aktiv d tillvalsmodul MCB 101 &r installe-
rad i frekvensomformaren.
Folj funktionen som namns i 5-1*

5-17 Plint X30/4, digital ingang
Option: Funktion:

[0] *  Ingen funktion Denna parameter &r aktiv d3 tillvalsmodul MCB 101 &r installe-
rad i frekvensomformaren.
Folj funktionen som ndmns i 5-1*

5-18 Plint X30/4, digital ingang

Option: Funktion:

[0] *  Ingen funktion Denna parameter &r aktiv d tillvalsmodul MCB 101 &r installe-
rad i frekvensomformaren.
Folj funktionen som ndmns i 5-1*

5-19 Plint 37 Sékerhetsstopp

Option: Funktion:

[11*  Sakerhetsstoppslarm Rullar ut frekvensomformaren nar sékerhetsstoppet ar aktive-
rat. Manuell 8terstélining fran LCP, digital ingang eller faltbuss.

[3] Automatisk 3terstall- Rullar ut frekvensomformaren nar sakerhetsstoppet ar aktiverat
ning av sakerhets- (plint 37 av). Nar sakerhetsstoppskrets aterstélls fortsatter frek-
stopp vensomformaren utan manuell &terstalining.

[4] PTC 1 Larm Rullar ut frekvensomformaren nar sakerhetsstoppet ar aktive-

rat. Manuell terstallning frén LCP, digital ingdng eller faltbuss.
Val 4 ar endast tillgangligt nar termistorkortet MCB 112 PTC ar
anslutet.

[5] PTC 1 Varning Rullar ut frekvensomformaren nér sakerhetsstoppet ar aktiverat
(plint 37 av). Nar sékerhetsstoppet aterstélls kommer frekven-
somformaren att fortsatta utan manuell 3terstallning, om inte
en digital ingdng som &r installd pd PTC-kort 1 [80] fortfarande
ar aktiverad. Val 5 &r endast tillgéngligt nar termistorkortet MCB
112 PTC ar anslutet.

[6] PTC1 &reld A Valet anvands nar PTC-tillvalet gatas tillsammans med en
stoppknapp via ett sdkerhetsrela till T-37. Rullar ut frekvensom-
formaren nar sakerhetsstoppet ar aktiverat. Manuell aterstall-
ning fr&n LCP, digital ingdng eller faltbuss. Val 6 ar endast
tillgangligt nar termistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

[7] PTC 1 och rela W Valet anvands nar PTC-tillvalet gatas tillsammans med en
stoppknapp via ett sakerhetsrela till T-37. Rullar ut frekvensom-
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formaren nar sakerhetsstoppet ar aktiverat (plint 37 av). Nar
sakerhetsstoppet aterstalls kommer frekvensomformaren att
fortsdtta utan manuell dterstélining, om inte en digital ingéng
som &r installd pd PTC-kort 1 [80] (fortfarande) &r aktiverad. Val
7 ar endast tillgangligt nar termistorkortet MCB 112 PTC &r an-
slutet.

[8] PTC 1 och reld A/W  Detta val gor det mgjligt att anvanda en kombination av larm
och varning. Val 8 ar endast tillgangligt nar termistorkortet MCB
112 PTC ar anslutet.

[9] PTC 1 och rela W/A  Detta val gér det méjligt att anvéanda en kombination av larm
och varning. Val 9 ar endast tillgangligt nar termistorkortet MCB
112 PTC ar anslutet.

OBS!
Nar Autodterstdlining/ Varning véljs kan frekvensomformaren anvandas for auto-
matisk omstart.

Oversikt av funktioner, larm och var-

ningar

Funktion Nr. PTC Rela

Ingen funktion [0] - -

Sdkerhetsstoppslarm  [1]* - Sakerhetsstopp [A68]

Sdkerhetsstoppsvar-  [3] - Sakerhetsstopp

ning

PTC 1 Larm [4] PTC 1 Sakerhetsstopp -
[A71]

PTC 1 Varning [5] TPC 1 Sakerhetsstopp -
[W71]

PTC 1 ochrela A [6] PTC 1 Séakerhetsstopp Sakerhetsstopp [A68]
[A71]

PTC 1 och rela W [7] TPC 1 Sakerhetsstopp Sakerhetsstopp
[W71]

PTC 1 och rela A/W [8] PTC 1 Sdkerhetsstopp Sakerhetsstopp
[A71]

PTC 1 och rela W/A [9] TPC 1 Sakerhetsstopp Sakerhetsstopp [A68]
[W71]

W betyder varning och A betyder larm. Mer information finns i Larm och varningar i avsnittet
Felsckning i Design Guide eller handboken
Ett allvarligt fel relaterat till sékerhetsstopp kommer att ge ett larm: Farligt fel.[A72]

2.8.4. 5-3* Digitala utgangar

Parametrar for konfigurering av utgdngsfunktionerna for utgdngsplintarna. De tvad digitala ut-
gdngarna av typen "fast tillstdnd" ar gemensamma for plint 27 och 29. Satt I/O-funktionen for
plint 27 i par. 5-01 Plint 27 ldge, och satt aven I/O-funktionen for plint 29 i par. 5-02 Plint 29
/dge. Dessa parametrar kan inte andras medan motorn &r igdng.

[0] Ingen funktion Standardinstéalining for alla digitala utgéngar och reldutgéngar
[1] Styrning klar Styrkortet har natspanning.
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(2]

[3]
(4]

[5]

(6]

[7]

(8]
[9]
[10]
[11]

[12]

[13]
[14]
[15]

[16]
[17]
(18]
[19]

[20]

[21]

[22]

[23]

[24]

[25]

Frekvensomformare
redo

Enhet klar / fjarr

Aktivera/ingen varn.

VLT kor

Kor / ingen varning

Koér i omr. / ingen v.

Kor pa ref./ej varn.
Larm
Larm eller varning

P& momentgrans

Utanfor stromomr.

Under strom, 13g
Over strém, hog

Utanfor omréde

Under varvtal, 13gt
Over varvtal, hégt
Utanfor aterk.omr.

Under 3terk., 13g

Over 8terk., hég

Termisk varning

Klar, ej term.varn.

Fjarr, klar, ing. term.

Klar, spanning OK

Reversering

Danfiti

Frekvensomformaren &r klar for drift och har signal pa styrkor-
tet.

Frekvensomformaren ar klar for drift och ar i laget Auto On.

Driftklar. Inga start- eller stoppkommandon (Start ej aktiv) har
getts. Det finns inga varningar.

Motorn kors.

Utvarvtalet ar hogre an installt varvtal i par. 1-81Min. varvial for
funktion vid stopp [v/m]. Motorn koérs och det féreligger ingen
varning.

Motor kor inom det programmerade strém- och varvtalsomrade
som stallts in i par. 4-50 till par. 4-53. Det finns inga varningar.

Motorn kors pa referensvarvtal.
Ett larm aktiverar utgéngen. Det finns inga varningar.
Ett larm eller en varning aktiverar utgdngen.

Momentgrénsen som angetts i par. 4-16 eller par. 1-17 har
Overskridits.

Motorstrommen ligger utanfor det omrdde som angetts i para-
meter 4-18.

Motorstrommen ar lagre an den som angetts i par. 4-50.
Motorstrommen ar hogre an den som angetts i par. 4-51.

Utfrekvensen ligger utanfor frekvensomradet som stéllts in i n&-
gon av begransningsparametrarna.

Utvarvtalet ar lagre an det som angetts i par. 4-52.
Utvarvtalet ar hégre an det som angetts i par. 4-53.
Utanfor aterkopplingsomrddet installt i par 4-56 och 4-57.

Aterkopplingen understiger gransen som angetts i par 4-56.
Varning Idg &terkoppling.

Aterkopplingen &r 6ver gransen som satts i par. 4-57 Varning
Sterkoppling hog.

Termisk varning sl&s p& nar temperaturen ar hogre an gransen
for motor, frekvensomformare, bromsmotsténd eller termistor.

Frekvensomformaren ar klar for drift och det finns ingen varning
om dverhettning.

Frekvensomformaren &r klar for drift och ar i laget Auto On.
Ingen varning for 6verhettning foreligger.

Frekvensomformaren ar klar for drift och natspanningen ligger
inom foreskrivet spanningsomrdde (se avsnittet Aliménna spe-
cifikationer).

Reversering. Logisk "1"nar CW-motorn roterar medurs. Logisk
"0" nar CCW-motorn roterar moturs. Om motorn inte roterar
kommer utgdngen att folja referensen.
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[26]

[27]

[28]
[29]
[30]

[31]
[32]

[33]
[40]
[41]
[42]
[45]
[46]
[47]
[51]

[55]
[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

[71]

Buss OK

Momentgrans och
stopp

Broms, ingen varning
Broms klar, inga fel

Bromsfel (IGBT)

Reld 123

Mek. bromsstyrning

Sak.stopp  aktiverat
(endast FC 302)

Utanfor ref.omr.
Under referens, 13g
Over referens, hég
Busstyrn.

Busstyrn. pa vid ti-
meout

Busstyrn. av vid ti-
meout

MCO-styrning
Pulsutgdng

Komparator 0
Komparator 1
Komparator 2
Komparator 3
Komparator 4
Komparator 5

Logisk regel 0

Logisk regel 1

M 2. Sa har programmerar du

Kommunikationen via den seriella kommunikationsporten &r ak-
tiv (ingen timeout).

Anvands for att utféra utrullningsstopp och vid momentgrans.
Om frekvensomformaren har fatt en stoppsignal och befinner
sig pd momentgrdnsen ar signalen logisk "0".

Broms ar aktiv och det finns inga varningar.
Broms ar klar for drift och det finns inga fel.

Utgdng ar logisk "1" nar bromsens IGBT &r kortsluten. Anvand
den har funktionen for att skydda frekvensomformaren om det
skulle uppstd ndgot fel i bromsmodulerna. Anvand utgdngen/
relaet for att sld frdn natspanningen fran frekvensomformaren.

Reldet ar aktivt nar Styrord [0] har valts i parametergrupp 8-**.

Gor det maijligt att styra en extern mekanisk broms. Se beskriv-
ning i avsnittet Styrning av mekanisk broms och parameter-
grupp 2-2*.

Anger att sakerhetsstoppet pd plint 37 har aktiverats.

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 0 har utvérderats
som TRUE &r utgéngen "hdg". I annat fall ar den "lag".

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 1 har utvarderats
som TRUE &r utgangen "hog". I annat fall &r den "Iag".

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 2 har utvérderats
som SANT &r utgdngen hdg. I annat fall &r den "l&g".

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 3 har utvérderats
som SANT &r utgdngen hdg. I annat fall &r den "I&g".

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 4 har utvarderats
som SANT ar utgéngen hog. I annat fall &r den "ldg".

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 5 har utvérderats
som TRUE &r utgdngen "hog". I annat fall &r den "1ag".

Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 0 har utvarderats
som SANT ar utgéngen hog. I annat fall &r den "ldg".

Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 1 har utvdrderats
som SANT &r utgéngen hdg. I annat fall &r den "I&g".
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[72] Logisk regel 2 Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 2 har utvarderats
som SANT &r utgdngen hdég. I annat fall &r den "I&g".

[73] Logisk regel 3 Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 3 har utvarderats
som SANT &r utgangen hdg. I annat fall &r den "l3g".

[74] Logisk regel 4 Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 4 har utvarderats
som SANT &r utgdngen hdég. I annat fall &r den "I&g".

[75] Logisk regel 5 Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 5 har utvarderats
som SANT &r utgangen hdg. I annat fall &r den "l3g".

[80] SL, digital utgdng A Se par. 13-52 SL-regulatorfunktioner. Ingangen blir hog nar
Smart Logic-funktion [39] Ange dig. ut. A hdg utfors. Utgdngen
blir 1&g ndr Smart Logic-funktion [32] Ange dig. utgang. A I&g
utfors.

[81] SL, digital utgdng B Se par. 13-52 SL-regulatorfunktioner. Ingdngen blir hég nar
Smart Logic-funktion [39] Ange diig. ut. A hog utfors. Ingdngen
blir 1&g nar Smart Logic-funktion [33] Ange dig. utgdng. A I18g
utfors.

[82] SL, digital utgdng C  Se par. 13-52 SL-regulatorfunktioner. Ingangen blir hég nar
Smart Logic-funktion [40] Ange dig. utgdng. A hdg utfors.
Ingdngen blir "13g" nar Smart Logic-funktion [34] Ange dig. ut-
gaéng. A I4g utfors.

[83] SL, digital utgdng D Se par. 13-52 SL-regulatorfunktioner. Ingdngen blir hég néar
Smart Logic-funktion [41] Ange dig. utgdng. A hdg utfors.
Ingdngen blir 1&g nar Smart Logic-funktion [35] Ange dig. ut-
gaéng. A I4g utfors.

[84] SL, digital utgdng E  Se par. 13-52 SL-regulatorfunktioner. Ingéngen blir hog nar
Smart Logic-funktion [42] Ange dig. utgdng. A hog utfors.
Ingéngen blir 18g nér Smart Logic-funktion [36] Ange dig. ut-
gang. A I4g utfors.

[85] SL, digital utgdng F Se par. 13-52 SL-regulatorfunktioner. Ingdngen blir hég nar
Smart Logic-funktion [43] Ange dig. utgdng. A hdg utfors.
Ingdngen blir 1&g nar Smart Logic-funktion [37] Ange dig. ut-
gaéng. A I4g utfors.

[120] Lokal ref. aktiv Utgdngen blir "hég" om par. 3-13 Referensplats = [2] "Lokal"
eller nar par. 3-13 Referensplats = [0] Lankat till Hand/Auto
samtidigt som LCP &r i laget Hand pa.

[121]  Extern ref. aktiv Utgdngen blir hog om par. 3-13 Referensplats = Extern[1] eller
Lankat till Hand/Auto[0] samtidigt som LCP ar i Idget [Auto on].

[122] Inget larm Utgéngen &r hog dé inget larm foreligger.

[123] Startkmd. aktivt Utgdngen &r hdg nar det finns ett aktivt startkommando (dvs.

via digital ing&ngsanslutning till buss eller [Hand on] eller [Auto
on]) och inget stopp- eller startkommando ar aktivt.

[124] Kor reverserat Utgangen ar "hog" nar frekvensomformaren kors moturs (det
logiska resultatet av statusbitarna "kor" OCH "reversering™).

[125] Enheti lage Hand Utgdngen ar "hog" nar frekvensomformaren &r i laget Hand on
(vilket anges av att lysdioden ovanfér [Hand on] &r tand).
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[126] Enheti lage Auto Utgdngen &r "h6g" nar frekvensomformaren &r i laget Auto on
(vilket anges av att lysdioden ovanfor [Auto on] ar ténd).

5-30 Plint 27, digital utgang
Option: Funktion:

[45] Busstyrn. Styr utgdngen via bussen. Status for utgdngen anges i par. 5-90.
Utgdngsstatus bibehdlls i handelse av busstimeout.

[46] Busstyrn. pd vid ti- Styrutgdngen via bussen. Status for utgéngen anges i par. 5-90.
meout I handelse av busstimeout ar utgéngsstatus stalld till hdg (On).

[47] Busstyrn. av vid ti- Styrutgdngen via bussen. Status for utgdngen anges i par. 5-90.
meout I héndelse av busstimeout ar utgdngsstatus stalld till 1dg (Off).

5-31 Plint 29, digital utgang

Option: Funktion:

[45] Busstyrn. Styr utg&ngen via bussen. Status for utgéngen anges i par. 5-90.
Utgdngsstatus bibehalls i hdndelse av busstimeout.

[46] Busstyrn. pd vid ti- Styrutg8ngen via bussen. Status for utgédngen anges i par. 5-90.
meout I handelse av busstimeout &r utgéngsstatus stalld till hog (On).

[47] Busstyrn. av vid ti- Styrutgdngen via bussen. Status for utgédngen anges i par. 5-90.
meout I handelse av busstimeout &r utgdngsstatus stalld till 13g (Off).

Denna parameter galler bara for FC 302.

5-32 Plint X30/6, digital utgang (MCB 101)

Option: Funktion:
[0] *  Ingen funktion Denna parameter &r aktiv d tillvalsmodul MCB 101 &r monterad
i frekvensomformaren.

Folj funktionen som namns i 5-3*

5-33 Plint X30/7, digital utgang (MCB 101)

Option: Funktion:
[0] * Ingen funktion Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodul MCB 101 &r monterad
i frekvensomformaren.

Folj funktionen som ndmns i 5-3*

2.8.5. 5-4* Relaer

Parametrar for konfiguration av tidtagnings- och utgdngsfunktionerna for relaer.

5-40 Funktionsrela
Option: Funktion:

Reld 2 finns endast p& FC 302. Par. 5-40 fungerar pd samma
satt som for par. 5-3*, inklusive tillval 36 och 37.

Par. 5-40 har samma tillval som par. 5-30, inklusive tillval 36 och
37. Reld 2 finns endast p& FC 302. Reld 7, 8 och 9 &r inkluderade
i relatillvalsmodulen MCB 105.
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[1] (Rel3 1)
[2] (Rela 2)
[7] Reld 7
(8] Rels 8
[9] Reld 9

[36] Styrord, bit 11
[37] Styrord, bit 12

5-41 Till-fordr., rela

Matris [8] (Rel 1 [0], Reld 2 [1], Reld 7 [6], Reld 8 [7], Reld 9 [8])

0,01s* [0,01 - 600,00 s ] Ange inkopplingsfordréjning for reldet. Valj ett tillgangligt me-
kaniskt rela och MCO 105 i en matrisfunktion. Se par. 5-40.

130BA171.10

Vald |
héndelse
Relautgéng H I—
Io ]
Tillslagsfordréjning Franslagsfordréjning
P 5-41 P 5-42
!
Vald |
handelse
Relautgéng

Tillslagsférdréjning
P 5-41

5-42 Fran-fordr., rela

Matris [8] (Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 7 [6], Reld 8 [7], Rel 9 [8])

0,01 s* [0,01 - 600,00 s.] Ange frdnslagsfordrajning for reldet. Valj ett tillgangligt meka-
niskt reld och MCO 105 i en matrisfunktion. Se par. 5-40.

130BA172.10

Vald
héndelse

Relautgdng

Tillslags- Frénslags-
férdréjning  férdréjning
P 5-41 P 5-42

Om tillstdndet for en utvald handelse férandras innan de timers
som raknar ned av- och pd-férdréjningen l6per ut, pdverkas inte
reldutsignalen.
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2.8.6. 5-5* Pulsingang

Pulsing&ngsparametrarna anvands for att definiera en lamplig 6ppning fér impulsreferensomradet
genom att konfigurera pulsingdngsinstallningen for skala och filter. Ingdngsplint 29 eller 33 fun-
gerar som frekvensreferensingdng. Stall in plint 29 (par. 5-13) eller plint 33 (par. 5-15) till
Pulsingdng [32]. Om plint 29 anvands som ingdng, satt par. 5-01 till Zngdng [0].

Ref. 1O0UBAV/0.1U
[varv/min.] “
Hogt
ref.virde —-
P 5-53/
p 5-58 |
Lagt I
ref.vérde |
P5-52/ | -
p5-57 I — >
L&g frekv. Hog frekv. Ingdng
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]
P 5-55 P 5-56

5-50 Plint 29, Iag frekvens

Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Ange den laga frekvensgransen enligt motorns I&ga axelvarvtal
(dvs. det 14ga referensvardet) i par. 5-52. Se diagrammet i detta
avsnitt.

Denna parameter finns endast for FC 302.

5-51 Plint 29, hég frekvens
Range: Funktion:

100 Hz [0 - 110000 Hz] Ange den hoga frekvensgransen enligt motorns héga axelvarv-
tal (dvs. det hoga referensvardet) i par. 5-53.
Denna parameter finns endast for FC 302.

5-52 Plint 29, Iagt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:
0.000* [-1000000,000 - par. Ange grénsen for I13gt referensvarde for motorns axelvarvtal [v/
5-53] m]. Detta &r dven det lagsta dterkopplingsvardet, se dven par.

5-57. Valj plint 29 till digital utgéng (par. 5-02 =Utgéng [1] och
par. 5-13 = lampligt varde).
Denna parameter finns endast for FC 302.

5-53 Plint 29, hogt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:
1500.00 [Par. 5-52 - Ange det hoga referensvardet [v/m] for motorns axelvarvtal och
0* 1000000,000] det hoga &terkopplingsvardet, se dven par. 5-58. Valj plint 29

som en digital utgdng (par. 5-02 = Utgdng [1] och par. 5-13 =
lampligt varde).
Denna parameter finns endast for FC 302.

MG.33.M2.07 - VLT ® &r ett registrerat varumérke som tillhér Danfoss 109



2. Sa har programmerar du M FC300 Programmeringshandbok

5-54 Pulsfilter, tidskonstant nr 29
Range: Funktion:

100 ms*[1 - 1000 ms] Ange tidskonstanten for pulsfiltret. Pulsfiltret dampar svang-
ningarna i 3terkopplingssignalen, som &r en fordel om det &r
mycket storningar i systemet. Ett hdgt tidskonstantvarde resul-
terar i battre ddmpning men 6kar dven tidsfordréjningen genom
filtret. Denna parameter finns endast for FC 302.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

5-55 Plint 33, 1&g frekvens

Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Ange den 13ga frekvensen enligt det l1dga motorvarvtalet i par.
5-57 sd att det motsvarar motorns axelvarvtal. Se diagrammet
i detta avsnitt.

5-56 Plint 33, hog frekvens

Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Ange den hoga frekvensen enligt motoraxelns héga varvtal
(dvs. det hoga referensvardet) i par. 5-58.

5-57 Plint 33, l1agt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:

0.000 * [-100000.000 — par. Ange det l3ga referensvardet [v/m] for motoraxelns varvtal.
5-58] Detta ar dven det I&ga aterkopplingsvérdet, se dven par. 5-52.

Range: Funktion:

1500.00 [Par. 5-57 - Ange det hoga referensvardet [v/m] for motorns axelvarvtal. Se

0% 100000,000] aven par. 5-53 Plint 29, hogt ref./dterkopplingsvérde Value.

5-59 Pulsfilter, tidskonstant nr 33
Range: Funktion:

100 ms [1 - 1000 ms] Ange tidskonstanten for pulsfiltret. L&gpassfiltret minskar p&-
verkan pd och démpar svangningarna i &terkopplingssignalen
fran styrningen.

Detta ar en fordel bland annat d& signalen ar behaftad med
manga stérningar. Du kan inte dndra denna parameter nér mo-
torn kors.

2.8.7. 5-6* Pulsutgang

Parametrar for konfigurering av skalnings- och utg&ngsfunktionerna for pulsutgéngar. Pulsut-
gangarna &r tilldelade plint 27 eller 29. Valj plint 27 utgdng i par. 5-01 och plint 29 utgdng i par.
5-02.
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Utgéngsvirde

Hoégt

utgdngsvarde + — — — — — — —

P 5-60(term27)
P 5-63(term29)

130BA089.1

Hog frekv.

P 5-62(term27) [Hz]
P 5-65(term29)

-
Utgang

Tillval for visning av utgdngsvariabler:

[o] *
[45]
(48]

[51]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]

[105]

[106]
[107]
[108]
[109]

Ingen funktion
Busstyrning

Timeout for busstyr-
ning

MCO-styrning
Utfrekvens

Referens
Rterkoppling
Motorstrém

Moment i forh8llande
till gransvarde

Moment i forhallande
till nominellt

Effekt
Varvtal
Moment
Max. utfrek

Parametrar for konfigurering av skalnings- och utgdngsfunktio-
nerna for pulsutgdngar. Pulsutgdngarna ar tilldelade plint 27
eller 29. Valj plint 27 utgdng i par. 5-01 och plint 29 utgdng i

par. 5-02.

5-60 Plint 27, pulsutgangsvariabel

Option:

(0]

Range:
5000
Hz*

Ingen funktion

[0 - 32000 Hz]

Funktion:

V4lj variabeln for visning pa display for plint 27.
Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

5-62 Pulsutgang, maximifrekvens #27

Funktion:

Stall in den maximala frekvensen for plint 27 enligt utgdngsva-

riabeln vald i par. 5-60.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.
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5-63 Plint 29, pulsutgangsvariabel

Option: Funktion:

[0] *  Ingen funktion Vélj variabeln for visning pd display fér plint 29. Denna para-
meter finns endast for FC 302.
Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

5-65 Pulsutgang, maximifrekvens #29

Option: Funktion:
[5000 0 -32000 Hz Stall in den maximala frekvensen pé plint 29 enligt utgdngsva-
Hz] * riabeln som anges i par. 5-63.

Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kors.

5-66 Plint X30/6, pulsutgangsvariabel

Option: Funktion:

[0] *  Ingen funktion Valj variabeln for avlasningen av plint X30/6. Du kan inte andra
denna parameter nar motorn kors.
Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul MCB 101 &r installe-
rad i frekvensomformaren.

5-68 Pulsutgang, maximifrekvens #X30/6

Range: Funktion:

5000 [0 -32000 Hz] Valj maximifrekvensen pé plint X30/6 enligt utg&ngsvariabeln i

Hz* par. 5-66. Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kors.
Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodul MCB 101 &r monterad
i frekvensomformaren.

2.8.8. 5-7* 24 V-pulsgivaring.

112

Parametrar for installning av 24 V-pulsgivare.

Anslut 24 V-pulsgivaren till plint 12 (24 V DC-forsorjning), plint 32 (kanal A), plint 33 (kanal B)
eller plint 20 (GND-jord). De digitala ingéngarna 32/33 &r aktiva for pulsgivaringdngar nar du valjer
24 V-pulsgivarei par. 1-02 och par. 7-00. Den pulsgivare som anvands ar av 24 V-typ med dubbla
kanaler (A och B). Max. ingdngsfrekvens: 110 kHz.
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24 V- eller 10-30 V-pulsgivare

5-70 Plint 32/33 pulser per varv

Range: Funktion:
1024  [128 - 4096 PPR] Stall in pulsgivarens pulser per varv p&d motoraxeln. Las av det
PPR* ratta vardet fran pulsgivaren.

Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kors.

5-71 Plint 32/33, pulsgivarriktning

Option: Funktion:

Andra pulsgivarens avlasta rotationsriktning utan att &ndra led-
ningarna till pulsgivaren.

[0] * Medurs Staller in kanal A 90° (elektriska grader) efter kanal B vid rota-
tion medurs pad pulsgivarens axel.

[1] Moturs Staller in kanal A 90° (elektriska grader) fére kanal B vid rotation
medurs pa pulsgivarens axel.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

2.8.9. 5-9* Busstyrning

Denna parametergrupp véljer digitala utgdngar och reldutgdngar via en faltbussinstallning.

5-90 Busstyrning, digital & rela

Option: Funktion:

[0] * O-FFFFFFFF Denna parameter innehdller status p& de digitala utgéngar och
relder som styrs av bussen.
En logisk "1" indikerar att utgdngen ar hog eller aktiv.
En logisk "0" indikerar att utgdngen ar 13g eller inaktiv.
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Bit 0 Digital utgéng plint 27

Bit 1 Digital utgéng plint 29

Bit 2 Digital utgéng plint X30/6

Bit 3 Digital utgéng plint X30/7

Bit 4 Reld 1, utgdngsplint

Bit 5 Reld 2, utgdngsplint

Bit 6 Tillval B, reld 1, utgdngsplint
Bit 7 Tillval B, reld 2, utgdngsplint
Bit 8 Tillval B, rela 3, utgdngsplint
Bit 9-15 Reserverade for framtida plintar
Bit 16 Tillval C, rela 1, utgdngsplint
Bit 17 Tillval C, reld 2, utgdngsplint
Bit 18 Tillval C, reld 3, utgdngsplint
Bit 19 Tillval C, reld 4, utgdngsplint
Bit 20 Tillval C, rela 5, utgdngsplint
Bit 21 Tillval C, relé 6, utgdngsplint
Bit 22 Tillval C, reld 7, utgdngsplint
Bit 23 Tillval C, reld 8, utgdngsplint
Bit 24-31 Reserverade for framtida plintar
Range: Funktion:

0%*  [0.00 - 100.00%] Staller in den frekvens som Gverfors till utgdngsplint 27 nar plin-
ten konfigureras som "Busstyrning" i par. 5-60 [45].

5-94 Pulsutg. 27, forinstalld timeout

Range: Funktion:

0.00%* [0.00 - 100.00%)] Stéller in den utgéngsfrekvens som 6verfors till utgdngsplint 27
nar plinten konfigureras som "Busstidsgrans" i par. 5-60 [48]
och en timeout upptacks.

5-95 Pulsutgang nr 29, busstyrning

Range: Funktion:
0%*  [0.00 - 100.00%] Staller in den frekvens som Gverfors till utgdngsplint 29 nar plin-

ten konfigureras som "Busstyrning" i par. 5-60 [45].
Denna parameter galler bara for FC 302.

5-96 Pulsutg. 29, forinstalld timeout

Range: Funktion:

0.00%* [0.00 - 100.00%] Staller in den utgangsfrekvens som 6verfors till utgéngsplint 29
nar plinten konfigureras som "Busstidsgrans" i par. 5-60 [48]
och en timeout upptacks.

Denna parameter géller bara for FC 302.
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2.9. Parametrar: Analog in/ut

2.9.1. 6-** Analog 170

Parametergrupp for att konfigurera analog ingdng och utgdng.

2.9.2. 6-0* Analogt 1I/0-lage

De analoga ingdngarna kan fritt allokeras till antingen spanning (FC 301: 0,.10 V, FC 302: 0..+/-
10 V) eller strom (FC 301/302: 0/4..20 mA) ingang.

oBS!
Termistorer kan anslutas antingen till en analog eller en digital ingdng.

6-00 Spann.for. 0, tidsgrans

Range: Funktion:

10s* [1-995s] Ange perioden for Spann.for. 0, tidsgrans. Spann.fér. 0, tids-
grans ar aktiv for analoga ingdngar, dvs. plint 53 eller plint 54,
allokerade till strom och anvénda som referens- eller &terkopp-
lingskallor. Om vérdet for referenssignalen pa den valda stro-
mingdngen faller under 50 % av vardet i par. 6-10, par. 6-12,
par. 6-20 eller par. 6-22 under langre tid an den som stéllts in i
par. 6-00, kommer funktionen som valts i par. 6-01 att aktive-
ras.

6-01 Spann.for. O, tidsg.funktion

Option: Funktion:

Valj tidsgransfunktion. Funktionen angiven i par. 6-01 aktiveras
om insignalen pa plint 53 eller 54 ligger under 50 % av véardet
for plint 6-10, 6-12, 6-20 eller 6-22 under den tidsperiod som
definieras i par. 6-00. Om flera timeouter sker samtidigt, prio-
riterar frekvensomformaren timeoutfunktionerna enligt féljan-
de:

1. Par. 6-01 Spdnningsforande nolla tidsgréns-funktion
2. Par. 5-74 Funktion for pulsgivarbortfall

3. Par. 8-04 Tidsgrénsfunktion for styrord
Du kan vélja mellan féljande alternativ for frekven-
somformarens utfrekvens:

Du kan vélja mellan féljande alternativ for frekvensomforma-
rens utfrekvens:
. [1] frysas vid aktuellt vérde

e [2] tvdngsstyras till stopp

e [3] tvdngsstyras till joggvarvtal

. [4] tvéngsstyras till max. varvtal

. [5] tvadngsstyras till stopp och tripp
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[0]* Av

[1] Frys utgang
[2] Stopp

[3] Jogg

[4] Maxvarvtal
[5] Stopp och tripp

2.9.3. 6-1* Analog ingang 1

Parametrar for konfigurering av skalning och grénser for analog ingéng 1 (plint 53).

Ref./4terkoppling g
[RPM] E
r 6-xx 1500
H3gt ref./ 1
Aterkopplings—
viirde 1
900 |
600
300 -
Par 6-xx
‘Lagt ref./ 150
1
virds & I T¥ s vz
Par 6-: r 6—xx
'I.:; sp::nlng’ eoller  'HBg spdnning’ eller Analog Ingéng
‘Svag strdm’ *Stark strém”

6-10 Plint 53, lag spanning

Range: Funktion:

0,07 V* [FC 301: 0 V - par. Ange vardet for I8g spanning. Detta skalningsvérde for analoga
6-11] ingdngar bor motsvara minsta referensvérde, anges i par. 6-14.
[FC 302: -10 V - par. Se dven avsnittet Referenshantering.
6-11]

6-11 Plint 53, h6g spanning
Range: Funktion:

10,0 V* [Par. 6-10 till 10,0 V] Ange vérdet fér hég spanning. Detta skalningsvarde fér analoga
ingdngar bor motsvara det héga referens-/&terkopplingsvardet
som anges i par. 6-15.

6-12 Plint 53, svag strom

Range: Funktion:

0,14 [0,0 till par. 6-13 mA] Ange vérdet for 18g spanning. Denna referenssignal bér mots-

mAX* vara minsta referensvérde, anges i par. 3-02. Vardet médste
stallas p& >2 mA for att tidsgransfunktionen i par. 6-01 ska ak-
tiveras.

6-13 Plint 53, stark strom

Range: Funktion:
20,0 [ Par. 6-12 till - 20,0 Ange det hoga stromvardet som motsvarar det hdga referens-/
mAX* mA] dterkopplingsvardet som anges i par. 6-15.
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6-14 Plint 53, I&gt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:
0,000 [-1000000,000 till Ange vardet for skalning av analoga ingdngar som motsvarar
enhet* par. 6-15] den l8ga spanning/ldga strém som anges i par. 6-10 och 6-12.

6-15 Plint 53, hogt ref./aterkoppling varde

Range: Funktion:

1500,00 [Par. 6-14 till Ange vardet for skalning av analoga ingdngar som motsvarar
0 en-1000000,000] maximivardet for referensdterkoppling, anges i par. 6-11 och
het* 6-13.

6-16 Plint 53, tidskonstant for filter
Range: Funktion:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Ange tidskonstant. Detta ar en tidskonstant for ett 1:a ordning-
ens |&gpassfilter for undertryckning av elektriskt brus i plint 53.
Ett hogt tidskonstantvdrde forbattrar déampningen men okar
aven tidsférdrojningen genom filtret.
Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

2.9.4. 6-2* Analog ingang 2

Parametrar for konfigurering av skalning och gréanser for analog ingéng 2 (plint 54).

6-20 Plint 54, 1&g spanning

Range: Funktion:

0,07 v* [FC 301: 0 V - par. Ange vérdet for I&g spanning. Detta skalningsvérde for analoga
6-11] ingdngar bor motsvara minsta referensvarde, anges i par. 3-02.
[FC 302: -10 V - par. Se dven avsnittet Referenshantering.
6-11]

6-21 Plint 54, hdg spanning

Range: Funktion:

10,0 V* [Par. 6-20 till 10,0 V] Ange vardet for hdg spanning. Detta skalningsvarde for analoga
ingdngar bor motsvara det hdga referens-/3terkopplingsvarde
som anges i par. 6-25.

6-22 Plint 54, svag strom

Range: Funktion:

0,14 [0,0 mA till par. 6-23] Ange vardet for 1&g spanning. Denna referenssignal bér mots-

mA¥* vara minsta referensvérde, anges i par. 3-02. Vardet maste
stallas pad >2 mA for att tidsgransfunktionen i par. 6-01 ska ak-
tiveras.

6-23 Plint 54, stark strom
Range: Funktion:

20,0 [Par. 6-22 till - 20,0 Ange det hoga strémvardet som motsvarar det héga referens-/
mAX* mA] dterkopplingsvardet som anges i par. 6-25.
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6-24 Plint 54, Iagt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:
0,000 [-1000000,000 till Ange skalningsvérdet for analoga ingéngar som motsvarar mi-
enhet* par. 6-25] nimivardet for referensdterkoppling, anges i par. 3-02.

6-25 Plint 54, hogt ref./aterkopplingsvéarde

Range: Funktion:

1500,00 [Par. 6-24 till Ange vardet for skalning av analoga ingédngar som motsvarar
0 en-1000000,000] maximivardet for referensdterkoppling, anges i par. 3-03.

het*

6-26 Plint 54, tidskonstant for filter

Range: Funktion:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Ange tidskonstant. Detta ar en tidskonstant for ett 1:a ordning-
ens l3gpassfilter for undertryckning av elektriskt brus pad plint
54. Ett hogt tidskonstantvarde forbattrar dédmpningen men okar
aven tidsfordréjningen genom filtret.
Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

2.9.5. 6-3* Analog ingang 3 (MCB 101)

Parametergrupp for att konfigurera skala och granser for analog ingdng 3 (X30/11), placerad p&
tillvalsmodulen MCB 101.

6-30 Plint X30/11, lag spanning

Range: Funktion:

0,07 v* [0 - par. 6-31] Staller in vérdet for skalning av analoga ingdngar s& att det
motsvarar vardet for 1ag referens/aterkoppling (anges i par.
6-34).

6-31 Plint X30/11, hdg spanning
Range: Funktion:

10,0 V* [Par. 6-30 till 10,0 V] Stéller in vérdet for skalning av analoga ingéngar s& att det
motsvarar vardet for hdg referens/aterkoppling (anges i par.
6-35).

6-34 Plint X30/11, lagt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:

0,000 [1000000,000 till par. Staller in vardet for skalning av analoga ingdngar s& att det
enhet* 6-35] motsvarar vardet for 1&g spanning (anges i par. 6-30).

6-35 Plint X30/11, hogt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:

1500,00 [Par. 6-34 till Staller in vardet for skalning av analoga ingdngar s& att det
0 enhet 1000000,000] motsvarar vardet for hég spanning (anges i par. 6-31).
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6-36 Plint X30/11, tidskonstant for filter

Range: Funktion:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] En tidskonstant for ett 1:a ordningens ldgpassfilter for under-
tryckning av elektriskt brus pd plint X30/11.
Par. 6-36 kan inte &ndras nér motorn &r igdng.

2.9.6. 6-4* Analog ingang 4 (MCB 101)

Parametergrupp for att konfigurera skala och granser for analog ingdng 4 (X30/12), placerad p&
tillvalsmodulen MCB 101.

6-40 Plint X30/12, lag spanning

Range: Funktion:

0,7 V¥ [0 till par. 6-41] Staller in vérdet for skalning av analoga ingdngar s& att det
motsvarar véardet for 13g referens/aterkoppling (anges i par.
6-44).

6-41 Plint X30/12, h6ég spanning

Range: Funktion:

10,0 V* [Par. 6-40 till 10,0 V] Stéller in vardet for skalning av analoga ingdngar sd att det
motsvarar vardet for hog referens/aterkoppling som anges i par.

6-45.
6-44 Plint X30/12, lagt ref./aterkopplings varde
Range: Funktion:
0,000 [-1000000,000 till Staller in vardet for skalning av analoga ingdngar sd att det
enhet* par. 6-45] motsvarar vérdet for 1&g spanning (anges i par. 6-44).

6-45 Plint X30/12, hogt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:

1500,00 [Par. 6-44 till Staller in vardet for skalning av analoga ingdngar sd att det
0 en-1000000,000] motsvarar vardet for h6g spanning som anges i par. 6-41.
het*

Range: Funktion:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] En tidskonstant for ett 1:a ordningens ldgpassfilter for under-
tryckning av elektriskt brus pd plint X30/12.
Par. 6-46 kan inte andras nar motorn &r igéng.

2.9.7. 6-5* Analog utgang 1

Parametrar for skalnings- och granskonfiguration for analog utgéng 1, dvs. plint 42. Analoga ut-
gangar ar stromutgdngar: 0/4 — 20 mA. Gemensam plint (plint 39) & samma plint och har samma
elektriska spanning for analog gemensam och digital gemensam anslutning. Upplésningen pd
analog utgdng ar 12 bitar.
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6-50 Plint 42, utgang

Option:

[0]
[52]
[53]
[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[108]
[109]

[130]
[131]
[132]
[133]
[134]

[135]

[136]
[137]
[138]
[139]
[140]
[141]

[142]

[150]

Ingen funktion
MCO 305 0-20 mA
MCO 305 4-20 mA
Utfrekvens
Referens
Aterkoppling
Motorstrom

Mom. i forh t grans
Moment i forh t nom.
Effekt

Varvtal

Moment

Max utfrekvens 0-20
mA

Utfrekvens 4-20 mA
Referens 4-20 mA
Aterkoppling 4-20 mA
Motorstrém 4-20 mA

Moment % grans
4-20 mA

Moment % nom 4-20
mA

Effekt 4-20 mA
Varvtal 4-20 mA
Moment 4-20 mA
Busstyrn. 0-20 mA
Busstyrn. 4-20 mA
Busstyrn. 0-20 mA, ti-
meout

Busstyrn. 4-20 maA, ti-
meout

Max utfrekvens 4-20
mA

Funktion:
Valj funktionen for Plint 42 som en analog strémutgdng.

6-51 Plint 42, utgang min-skala

Range:
0%*

[0 — 200 %]

Funktion:

Skala den minimala utg&ngen for den valda analoga signalen vid
plint 42 som en procentandel av det maximala signalvardet. Om
exempelvis 0 mA (eller 0 Hz) 6nskas vid 25 % av maximalt ut-
gangsvarde, programmeras 25 %. Skalvarden upp till 100 %
kan aldrig vara hogre an motsvarande instéllning i par. 6-52.
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Strém

(mAT §

130BA075.1C

20 -

»
0% Analog

T T
0% Analog Analog 1

utskala utskala utsignal
1&g hog ex:varvtal
P 6-51 P 6-52 [varv/min.]

6-52 Plint 42, utgdng max-skala

Range: Funktion:

100 %* [000 — 200 %] Skala den maximala utgdngen for den valda analoga signalen
vid plint 42. S&tt vardet pd det maximala vardet for aktuell sig-
nalutgdng. Skala utgéngen s& att den ger mindre dn 20 mA
strém vid full skala; eller 20 mA vid en utgdng under 100 % av
maximalt signalvarde. Om den dnskade utstrommen &r 20 mA
vid ett varde mellan 0-100 % av full utgdng, programmeras
procentvardet i parametern, dvs. 50 % = 20 mA. Om du vill ha
en strom pa mellan 4 och 20 mA vid maximal utgang (100 %)
beraknar du procentvardet enligt foljande:

20 mA | onskad maximal strom x 100 % je 10 mA - % X100 = 200%

Strém

imal

130BA075.10

>
100% Analog

T T
0% Analog Analog

utskala utskala utsignal
lag hég ex:varvtal
P 6-51 P 6-52 [varv/min.]

6-53 Plint 42, busstyrning for utgang

Range: Funktion:
0.00%* [0,00 — 100,00 %] Innehdller nivén pa utgdng 42 om den styrs av buss.

6-54 Plint 42, forinst. timeout for utgang

Range: Funktion:

0.00%* [0,00 — 100,00 %] Innehdller forinstallt vérde for utgéng 42.
I héndelse av en busstimeout nar en timeoutfunktion har valts
i par. 6-50 blir utgdngen forinstalld till denna niva.
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2.9.8. 6-6* Analog utgang 2 (MCB 101)

122
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Analoga utgdngar &r stromutgdngar: 0/4 - 20 mA. Gemensam plint (plint X30/7) & samma plint
och elektrisk potential for analog gemensam anslutning. Upplésningen pd analog utgéng &r 12

bitar.

6-60 Plint X30/8, utgang

Option:
(0]
[100]

[101]

[102]

[103]

[104]

[105]

[106]

[107]

[108]

[130]

[131]
[132]

Ingen funktion

Utfrekvens  (0-1000
Hz), 0,20 mA

Utfrekvens  (0-1000
Hz), 4,20 mA
Referens (Ref min-
max), 0,20 mA

Referens (Ref min-
max), 4,20 mA
Rterkoppling (FB min-
max), 0,20 mA

Rterkoppling (FB min-
max), 4,20 mA
Motorstrom (0-Imax),
0,20 mA

Motorstrém (0-Imax),
4,20 mA

Moment i forhallande
till gréns 0-Tlim, 0,20
mA

Moment i forhéllande
till grans 0-Tlim, 4,20
mA

Moment i forhdllande
till nominellt 0-Tnom,
0,20 mA

Moment i forhdllande
till nominellt 0-Tnom,
4,20 mA

Effekt (0-Pnom), 0,20
mA

Effekt (0-Pnom), 4,20
mA

Varvtal  (0-Varvtal-
max), 0,20 mA
Varvtal  (0-Varvtal-
max), 4,20 mA
Moment (+/-160 %
moment), 0 - 20 mA
Moment (+/-160 %
moment), 4-20 mA
Utfrekvens 4-20 mA
Referens 4-20 mA

Aterkoppling 4-20 mA

Funktion:
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[133]
[134]

[135]

[136]
[137]
[138]
[139]
[140]
[141]

[142]

[150]

Motorstrém 4-20 mA

Moment %

4-20 mA

Moment % nom 4-20
mA

Effekt 4-20 mA
Varvtal 4-20 mA
Moment 4-20 mA
Busstyrn. 0-20 mA
Busstyrn. 4-20 mA
Busstyrn. 0-20 mA, ti-
meout

Busstyrn. 4-20 maA, ti-
meout

Max utfrekvens 4-20
mA

grans

Danfiti

6-61 Plint X30/8, utgadng, min-skala

Range:
0%*

[0.00 - 200 %]

Funktion:

Skalar minimiutgangen for den valda analoga signalen pé plint
X30/8. Skalar minimivardet som ett procentvarde av maximalt
signalvarde, dvs. 0 mA (eller 0 Hz) 6nskas vid 25 % av maximalt
utgdngsvarde och 25 % programmeras. Vardet kan aldrig vara
hégre an motsvarande instéllning i par. 6-62 om vardet ligger
under 100 %.

Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul MCB 101 &r monterad
i frekvensomformaren.

6-62 Plint X30/8, utgadng, max-skala

Range:
100%*

[0.00 - 200 %]

Funktion:

Skalar maximiutgdngen for den valda analoga signalen pa plint
X30/8. Skala vardet till det 6nskade maximivardet for den ak-
tuella signalutgéngen. Skala utgéngen for att ge lagre strém &an
20 mA vid full skala eller 20 mA vid en utgdng under 100 % av
maximalt signalvarde. Om du vill ha 20 mA utstrom till ett varde
mellan 0-100 % av full utgédng programmerar du procentvardet
i parametern, dvs. 50 % = 20 mA. Om du vill ha en strém pd
mellan 4 och 20 mA vid maximal utgéng (100 %) beréknar du
procentvardet enligt féljande:

20 mA | énskad maximal strom x 100 %

i.e. 10 mA :

20
WX]OO =

200 %
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2.10. Parametrar: Regulatorer

2.10.1. 7-** Regulatorer

Parametergrupp for konfiguration av applikationsstyrning.

2.10.2. 7-0* Varvtal, PID-reg.

Parametrar for konfigurering av varvtal, PID-reglering.

7-00 Varvtal PID-aterkopplingskalla

Option: Funktion:
Vélj pulsgivare med aterkoppling.
Rterkopplingen kan komma fr&n en annan pulsgivare (normalt
monterad pé tilldmpningen) &n den motormonterade pulsgiva-
raterkoppling som valdes i par. 1-02.
Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

[0] Motordterk. P1-02

(endast FC 302)

[1] 24V-pulsgivare

[2] MCB 102

[3] MCB 103

[4] MCO 305

[5] MCO 2

OBS!

Om olika pulsgivare anvands (endast FC 302) for att rampa parameterinstallningar
i foljande grupper: méste 3-4*, 3-5%, 3-6%*, 3-7* och 3-8* justeras efter utvaxlings-
forhdllandet mellan de tvd pulsgivarna.

7-02 PID-forstarkning

Range:

Stor-
leksrela-
terad

Funktion:

[0.000 - 1.000] Ange proportionell forstarkning for varvtalsregleringen. Den
proportionella forstarkningen forstarker felet (dvs. avvikelsen
mellan aterkopplingssignal och referenssignal). Denna parame-
ter anvands tillsammans med par. 1-00 Varvtal utan Sterk. [0]
och Varvtal med Sterk. [1]. Snabb styrning dstadkoms med hdg
forstarkning. Om forstarkningen blir for stor, kan dock proces-
sen bli instabil.

7-03 Varvtal, PID-integraltid

Range:
8,0 ms*

124

Funktion:

[2,0 - 20000,0 ms]  Ange varvtalsregleringens integraltid, som bestédmmer hur l3ng
tid det tar fér den inbyggda PID-regulatorn att korrigera fel. Ju
storre felet ar, desto snabbare 6kar forstarkningen. Integralti-
den orsakar en fordr6jning av signalen och har sdledes en
dampande effekt, och kan anvandas for att eliminera varvtalsfel
i stabilt Idge. Uppna snabb styrning med en kort integraltid. Om
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integraltiden &r for kort, blir dock processen instabil. En for Iang
integraltid inaktiverar integraldtgarden och leder till stora avvi-
kelser fran den Onskade referensen, eftersom processregula-
torns reglering tar for I&ng tid. Denna parameter anvands med
Varvtal utan &terk. [0] och Varvtal med dterk. [1], som anges i
par. 1-00 Konfigurationsldge.

7-04 Varvtal, PID-derivatatid

Range: Funktion:

30,0 ms [0,0 - 200,0 ms] Ange varvtalsregleringens derivatatid. Differentiatorn reagerar
inte pd konstant fel. Den ger en forstarkning i proportion till
varvtalsdterkopplingens féréndringsfrekvens. Ju snabbare felet
andrar sig, desto kraftigare blir forstarkningen fran differentia-
torn. Forstarkningen &r proportionell mot den hastighet med
vilken felet forandras. Instdlining av denna parameter pé noll
inaktiverar differentiatorn. Denna parameter anvands med par.
1-00 Varvtal med Sterk. [1].

7-05 Varvtal, PID-diff. férstarkningsgrans

Range: Funktion:

5.000% [1.0-20.0] Stall in en grans for differentiatorns forstarkning. D3 differen-
tiatorns forstarkning okar vid hogre frekvenser, kan det vara
noédvandigt att begransa forstarkningen. Stall exempelvis in ett
normalt D-led vid 13ga frekvenser och ett konstant D-led vid
héga frekvenser. Denna parameter anvands med par. 1-00
Varvtal med Sterk. [1].

7-06 Varvtal, PID-lagpassfiltertid

Range: Funktion:
10,0 [1,0 - 100,0 ms] Stall in en tidskonstant for varvtalsregleringens lagpassfilter.
ms* Lagpassfiltret forbattrar prestanda i stabilt Idge och dampar

oscillering hos dterkopplingssignalen. Detta ar en fordel da sig-
nalen &r behaftad med ménga stérningar, se bilden nedan. Om
en tidskonstant (1) pa t.ex. 100 ms har programmerats, blir
grénsfrekvensen for ldgpassfiltret 1/0,1= 10 RAD/s, vilket mot-
svarar (10/2 x p) = 1,6 Hz. PID-regulatorn reglerar darfér bara
signaler som varierar med en frekvens lagre @n 1,6 Hz. Om
dterkopplingssignalen varierar med en frekvens som ar hégre
an 1,6 Hz reagerar PID-regulatorn inte.

Uppmérksamma att hard filtrering kan vara skadlig for dyna-
miska prestanda.

Denna parameter anvands tillsammans med par. 1-00 Varvia/
med Sterk. [1] och Moment[2].
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Eterkoppling

Ofiltrerad
eterkopplingssignal

06 1(s)

Legpassfilter
fs = 10 Hz

Eferkoppling i

Filtrerad
eterkopplingssignal

1752028510

06 1(s]

7-08 Varvtal, PID-frammatningsfaktor

Range: Funktion:

0%* [0 -500%] Referenssignalen forbikopplar varvtalsregleringen med det an-
givna vardet. Detta filter 6kar de dynamiska prestanda for varv-
talsstyrslingan.

2.10.3. 7-2* Processreg|, aterk.

Valj dterkopplingskalla for process-PID-styrningen samt hur denna aterkoppling ska hanteras.

7-20 Processregl. m. 1 aterk.signal

Option: Funktion:
Verklig &terkopplingssignal bestdr av summan av tvd olika in-
gangssignaler.
Vdlj vilken frekvensomformaringdng som ska behandlas som
kélla for den forsta av dessa signaler. Den andra ingéngssigna-
len definieras i par. 7-22.

[0] * Ingen funktion
[1] Analog ingéng 53
[2] Analog ingdng 54

[3] Frekvensingdng 29
(endast FC 302)

[41 Frekvensingdng 33
[5] Bussaterkoppling 1
[6] Bussaterkoppling 2
[71 Analog ingdng X30/11
[8] Analog ingang X30/12

7-22 Processregl. m. 2 aterk.signaler

Option: Funktion:

Verklig dterkopplingssignal bestdr av summan av tva olika in-
gangssignaler. Valj vilken frekvensomformaringdng som ska be-
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handlas som kalla for den andra av dessa signaler. Den forsta
ingdngssignalen definieras i par. 7-21.

[0] *  Ingen funktion

[1] Analog ingéng 53

[2] Analog ingang 54

[3] Frekvensingdng 29
(endast FC 302)

[4] Frekvensingdng 33
[5] Bussaterkoppling 1
[6] Bussaterkoppling 2
[7] Analog ingdng X30/11
[8] Analog ingdng X30/12

2.10.4. 7-3* Process-PID reqgl.

Parametrar foér konfigurering av process-PID-reglering.

7-30 Norm./inv. regl. av process-PID

Option: Funktion:

Normal och inverterad styrning implementeras genom att inféra
skillnaden mellan referenssignalen och &terkopplingssignalen.

[0] * Normal Anger processtyrningen till att 6ka utgdngsfrekvensen.

[1] Inverterat Anger processtyrningen till att reducera utgangsfrekvensen.

7-31 Anti-windup fér process-PID

Option: Funktion:
[0]* Av Slutar reglera ett fel d& utfrekvensen inte léngre kan regleras.
[1] P& Fortsatter regleringen av ett fel trots att utfrekvensen inte kan

okas eller minskas.

7-32 Regulatorstartvarde for process-PID

Range: Funktion:

0 v/m* [0-6000 varv/minut] Mata in motorns varvtal som ska uppnds som en startsignal for
borjan p& PID-styrning. D& effekten slas p& kommer frekven-
somformaren att bérja rampa och darefter arbeta med varv-
talsstyrning utan aterkoppling. N&r sedan startvarvtalet for
process-PID har uppnatts gér frekvensomformaren 6ver till pro-
cess-PID-styrning.

7-33 Prop. forst. for process-PID

Range: Funktion:

0,01 N/[0,00-10,00 N/A] Mata in proportionell forstarkning for PID. Den proportionella

A* forstarkningen multiplicerar felet mellan referens och &terkopp-
lingssignal.
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7-34 1-tid for process-PID

Range: Funktion:
10000,0 [0.01 - 10000.00] Mata in PID-integraltid. Integratorn ger en stigande forstarkning
0s* vid ett konstant fel mellan referens och aterkopplingssignal. In-

tegreringstid ar den tid integratorn ska anvanda for att n& den
instdllda proportionella férstarkningen.

7-35 D-tid for process-PID

Range: Funktion:

0,00 s* [0,00 - 10,00 s] Mata in PID-derivatatid. Differentiatorn reagerar inte for ett
konstant fel utan levererar 6kning forst da felet andras. Ju kor-
tare PID-derivatatid desto starkare 6kning fran differentiatorn.

7-36 Process-PID diff. forstarkningsgréans

Range: Funktion:
5,0 N/[1,0-50,0 N/A] Mata in en grans for differentiatorforstarkningen (DG). Om det
A¥ inte finns ndgon grans kommer DG att 6ka nar det forekommer

snabba forandringar. Begransa DG for att f& ett rent D-led vid
I&ngsamma andringar och ett konstant D-led fér snabba &nd-
ringar hos avvikelsen.

7-38 Feed forward faktor for process-PID

Range: Funktion:

0%* [0 - 500%] Mata in PID-frammatningsfaktor (FF). FF-faktorn skickar en
konstant del av referenssignalen forbi PID-styrningen s& att
PID-styrningen endast paverkas av den 3dterstdende delen av
styrsignalen. Varje andring av denna parameter paverkar darfor
motorvarvtalet. D& FF-faktorn aktiveras ger den mindre Gver-
skott och hdg dynamik vid bérvardesandringar. Par. 7-38 ar
aktiv nar par. 1-00 Konfigurationsl/dge har angetts till [3] Pro-
cess.

7-39 Inom referens bandbredd

Range: Funktion:

5%* [0 - 200%] Mata in vardet fér Inom referens bandbredd. Nar PID-styrfel
(skillnaden mellan referens och dterkoppling) ar mindre an det
angivna vardet for denna parameter ar statusbiten for Inom re-
ferens "hog", alltsd = 1.

MG.33.M2.07 - VLT ® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M 2. Sa har programmerar du

2.11. Parametrar: Kommunikation och tillval

2.11.1. 8-** Komm. och tillval

Parametergrupp for konfigurering av kommunikationer och tillval.

2.11.2. 8-0* Allmanna installni.

Allmanna instéllningar fér kommunikation och tillval.

8-01 Styrplats
Option: Funktion:
[0] * Digital och styrord Styr med hjalp av b&de digital ingdng och styrord.

[1] Endast digital Styr enbart med hjalp av enbart digitala ingdngar.
[2] Endast styrord Styr enbart med hjalp av styrord.

Instéllningen i denna parameter &sidosatter installningarna i
par. 8-50 till 8-56.

8-02 Kalla for styrord

Option: Funktion:
[0] Inget

[1] FC RS485

[2] FC USB

[3] Tillval A

[4] Tillval B
[5] Tillval CO
[6] Tillval C1

[30] External Can Valj kallan for styrordet: ett av tva seriegranssnitt eller fyra in-
stallerade tillval. Vid igdngséttning stéller frekvensomformaren
automatiskt in parametern till Option A [3] om den registrerar
ett giltigt faltbusstillval installerad i 6ppning A. Om tillvalet har
tagits bort upptacker frekvensomformaren en andring i konfi-
gurationen och aterstaller par. 8-02 till fabriksinstéliningen FC
RS5485 och frekvensomformaren trippar sedan. Om ett tillval in-
stalleras efter inledande nattillslag andras inte instéllningen for
par. 8-02, men frekvensomformaren trippar och visar: Larm 67
Tillvalséndring.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

8-03 Tidsgrans for styrord

Range: Funktion:

1,0 s* [0,1-18000,0 s] Ange den maximala tid som férvantas g3 mellan mottagandet
av tvd pd varandra foljande telegram. Om detta tidsintervall
Overskrids anger detta att den seriella kommunikationen har
upphort. Funktionen som valts i par. 8-04 7idsgransfunktion for
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styrord utfors sedan. Tidsgransraknaren startar genom ett gil-
tigt styrord.

8-04 Tidsgransfunktion for styrord

Option: Funktion:
[01* Av

[1] Frys utgéng

(2] Stopp

[3] Jogg

[4] Max. varvtal

[5] Stopp och tripp

[7] Vélj meny 1

[8] Valj meny 2

[9] Vaélj meny 3

[10] Valj meny 4 Valj tidsgransfunktion. Tidsgransfunktionen aktiveras d& styror-

det inte uppdateras inom den tid som anges i par. 8-03 7ids-
grans for styrord.

- Av[0]. Ateruppta styrning via seriell buss (féltbuss el-
ler standard) med hjalp av det senaste styrordet.

- Frys utgagng[1]: Frys utfrekvens tills kommunikationen
dterupptas.

- Stopp [2]: Stoppa med auto-aterstart nar kommuni-
kationen &terupptas.

- Jogg [3]: Kor motorn med joggfrekvensen tills kom-
munikationen &terupptas.

- Maxvarvtal[4]: Kor motorn med maximal frekvens tills
kommunikationen dterupptas.

- Stopp och tripp [5]: Stoppa motorn och terstall sedan
frekvensomformaren for att kunna starta om: via falt-
bussen, via terstallningsknappen pa LCP:n eller via en
digital ingang.

- Vélj meny 1-4 [7] - [10]: Detta tillval andrar menyn
efter det att kommunikationen aterupprattats efter en
tidsgrans for styrord. Om dterupptagningen av kom-
munikationen gor att tidsgranssituationen upphor,
anger par. 8-05 Funktion vid End-of-timeout om den
installning som anvandes innan tidsgransen utldstes
eller den instdllning som éppnades av tidsgransfunk-
tionen ska anvandas. Observera foljande konfiguration
som krdvs for att dandra instdllningen efter en tids-
grans: Ange par. 0-10 Aktiv meny till Ext menyval [9]
och valj lamplig lank i par. 0-12 Menyn &r ldnkad till.
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8-05 Funktion vid End-of-timeout

Option: Funktion:

[0] Behadll meny Behdller den meny som valts i par. 8-04 och visar en varning
tills par. 8-06 vaxlar. Darefter dtergdr frekvensomformaren till
ursprungsmenyn.

[1] * Ateruppta meny Aterupptar den meny som var aktiv fore tidsgrénsen.

Valj vilken &tgard som ska vidtas sedan ett giltigt styrord mot-
tagits for slut p& tidsgrans. Denna parameter ar endast aktiv nar
par. 8-04 har angetts till [Set-up 1-4].

8-06 Aterstall tidsgréans fér styrord

Option: Funktion:
[0]* Aterstdll inte
[1] Rterstall Valj Aterstdll [1] for att 8terstélla frekvensomformaren till ur-

sprungsmenyn efter en tidsgrans for styrord. D& vardet &r in-
stallt p& Atersta//[1] utfor frekvensomformaren &terstallningen
och 8tergdr sedan omedelbart till instéliningen Aterstall inte[0].
Valj Aterstall inte [0] for att beh&lla instaliningen som anges i
par. 8-04, V&lj meny 1-4 efter tidsgrans for styrord.

Denna parameter &r endast aktiv dd BeAd/l meny [0] har valts i

par. 8-05 Funktion vid End-of-timeout.

8-07 Diagnos-trigger

Option: Funktion:

[0] * Inaktivera

[1] Utlésare av larm

[2] Utlés larm/varning Denna parameter aktiverar och styr frekvensomformarens dia-

gnosfunktion och tilldter utvidgning av diagnosdata till 24 byte.

OBS!
Detta galler endast for Profibus.
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- Inaktivera [0]: Skicka inte utdkade diagnosdata dven
om de visas i frekvensomformaren.

- Utlosare av larm [1]: Skicka utokade diagnosdata nar
ett eller flera larm visas i larmpar. 16-90 eller 9-53.

- Utlos larmyvarning [2]: Skicka utokade diagnosdata
om ett eller flera larm eller varningar visas i larmpar.
16-90, 9-53 eller varningspar. 16-92.

Innehdllet i den uttkade diagnosramen ar foljande:

Byte Innehdll Beskrivning

0-5 Standard-DP-diagno-  Standard-DP-diagnosdata
sdata

6 PDU-langd xx Rubrik fér utékade diagnosdata

7 Statustyp = 0x81 Rubrik fér utdkade diagnosdata

8 Oppning = 0 Rubrik fér utékade diagnosdata

9 Statusinfo = 0 Rubrik fér utdkade diagnosdata

10-13 VLT-par. 16-92 VLT-varningsord

14-17 VLT-par. 16-03 VLT-statusord

18 -21 VLT-par. 16-90 VLT-larmord

22-23 VLT-par. 9-53 Kommunikation, varningsord (Profi-

bus)

Aktivering av diagnos kan leda till 6kad busstrafik. Diagnosfunk-
tioner stdds inte av alla faltbusstyper.

2.11.3. 8-1* Styrordsinstalln. ord, installningar

Parametrar for konfigurering av tillvalet styrordsprofil.

8-10 Profil fér styrord

Option: Funktion:
[0]*  FC-profil

[1] PROFIdrive-profil

[5] ODVA

[7] CANopen Valj tolkning av styrord och statusord motsvarande den instal-
lerade faltbussen. Endast val som ar giltiga for faltbussen som
ar installerad i 6ppning A syns pd LCP-displayen.

Mer information om riktlinjer for val av FC-profi/ [0] och PRO-
Fldrive-profil [1] finns i se avsnittet Seriel/l kommunikation via
RS 485 granssnitt.

Ytterligare riktlinjer om att valja PROFIdrive-profil[1], ODVA[S5]
och CANopen DSO 402 [7] finns i handboken for den installe-
rade faltbussen.

8-13 Konfigurerbart statusord, STW

Option: Funktion:
Denna parameter aktiverar konfiguration av bit 12 - 15 med
statusord.

[0] Ingen funktion

[11*  Profilstandard Funktionen motsvarar profilstandard vald i par. 8-10.

[2] Endast larm 68 Anges endast i handelse av larm 68.
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[3] Tripp exkl. larm 68  Anges i hdandelse av tripp, med undantag for om tripp verkstalls
vid larm 68.

[16] T37 DI-status Denna bit anger status fér plint 37.
"0" anger att T37 &r 13g (sakert stopp)
"1" anger att T37 ar hég (normalt)

2.11.4. 8-3* FC-portinstalln-ar

Parametrar for konfiguration av FC-porten.

8-30 Protokoll

Option: Funktion:

[0]* FC

[1] FC MC Valj protokoll for FC-porten (standard).
Range: Funktion:

1* [1-126] Ange adressen for FC-porten (standard).

Giltigt omrade: 1 - 126.

8-32 FC-port, baudhast.

Option: Funktion:

[0] 2400 Baud

[1] 4800 Baud

[21* 9600 Baud

[3] 19200 Baud

[4] 38400 Baud

[7] 115200 Baud Val av baudhastighet fér FC-porten (standard).

8-35 Min. svarsférdréjning

Range: Funktion:

10 ms* [1 - 500 ms] Ange minimal férdrgjningstid mellan mottagandet av en bega-
ran och Overforingen av ett svar. Detta anvands for att I6sa
uppkomsten av férdrdjningar i modemets reaktionstid.

8-36 Max. svarsfordrojning

Range: Funktion:
5000 [1- 10000 ms] Ange den maximalt tilldtna férdréjningstiden mellan Gverféring
ms* av en begaran och ett mottaget svar. Om denna férdrdjningstid

overskrids orsakas en styrords-timeout.

8-37 Max fordr. mellan byte

Range: Funktion:

25ms* [0 - 30 ms] Ange maximalt tilldten vantetid mellan tvd mottagna byte. Den-
na parameter aktiverar en timeout om &éverféringen avbryts.
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Denna parameter &r bara aktiv nar par. 8-30 har angetts till
protokollet FC MC[1].

8-40 FC MC-prot.inst.
Option: Funktion:
[1]1*  Standardtelegram 1

[200] Anpassat telegram Gor det mojligt att anvanda fritt konfigurerbara telegram eller
standardtelegram p& FC-porten.

2.11.5. 8-5* Digital/buss

Parametrar for konfigurering av styrord, sammanslagning av digital/buss.

8-50 Valj utrullning

Option: Funktion:
[0] Digital ingdng
[1] Buss

[2] Logiskt OCH
[31* Logiskt ELLER

Valj styrning av utrullningsfunktionen via plintarna (digital
ingdng) och/eller via bussen.

OBS!
Denna parameter ar endast aktiv nar par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital
och styrord.

8-51 Valj snabbstopp

Option: Funktion:

[0] Digital ingang

[1] Buss

[2] Logiskt OCH

[31* Logiskt ELLER Valj styrning av snabbstoppsfunktionen via plintarna (digital

ingdng) och/eller via bussen.

OBS!
Denna parameter ar endast aktiv nar par. 8-01
Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.

8-52 Valj DC-broms

Option: Funktion:
[0] Digital ingang
[1] Buss

[2] Logiskt OCH
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[3] * Logiskt ELLER

Valj styrning av DC-bromsen via plintarna (digital ingéng) och/
eller via faltbussen.

OBS!
Denna parameter ar endast aktiv ndr par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital
och styrord.

8-53 Valj start

Option: Funktion:
[0] Digital ingang
[1] Buss Aktiverar startkommandot via den seriella kommunikationspor-

ten eller faltbusstillvalet.

[2] Logiskt OCH Aktiverar startkommandot via faltbussen/den seriella kommu-
nikationsporten OCH dessutom via en av de digitala ingdngarna.

[31 ¥ Logiskt ELLER Aktiverar startkommandot via faltbussen/den seriella kommu-
nikationsporten ELLER via en av de digitala ingdngarna.

Vélj styrning av frekvensomformarens startfunktion via plintar-
na (digital ingdng) och/eller via faltbussen.

OBS!
Denna parameter ar endast aktiv ndr par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital
och styrord.

8-54 Valj reversering

Option: Funktion:

[0] Digital ingang

[1] Buss

[2] Logiskt OCH

[31 * Logiskt ELLER Valj styrning av frekvensomformarens reverseringsfunktion via

plintarna (digital ingdng) och/eller via faltbussen.

Valj Buss [1] for att aktivera reverseringskommandot via den
seriella kommunikationsporten eller faltbusstillvalet.

Valj Logiskt OCH[2] for att aktivera reverseringskommandot via
faltbussen/den seriella kommunikationsporten OCH dessutom
via en av de digitala ing&ngarna.

Valj Logiskt ELLER [3] for att aktivera reverseringskommandot
via faltbussen/den seriella kommunikationsporten ELLER via en
av de digitala ingdngarna.

OBS!
Denna parameter ar endast aktiv nar par. 8-01
Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.
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8-55 Menyval

Option: Funktion:
[0] Digital ingang
[1] Buss Aktiverar menyvalet via den seriella kommunikationsporten eller

faltbusstillvalet.

[2] Logiskt OCH Aktiverar menyvalet via féltbussen/den seriella kommunika-
tionsporten OCH dessutom via en av de digitala ingdngarna.

[31* Logiskt ELLER Aktiverar menyvalet via faltbussen/den seriella kommunika-
tionsporten ELLER via en av de digitala ingdngarna.

Valj styrning av frekvensomformarens menyval via plintarna (di-
gitala ingéngar) och/eller via faltbussen.

OBS!
Denna parameter ar endast aktiv nar par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital
och styrord.

8-56 Valj forinstalld referens

Option: Funktion:
[0] Digital ingdng
[1] Buss Aktiverar valet av forinstalld referens via den seriella kommuni-

kationsporten eller faltbusstillvalet.

[2] Logiskt OCH Aktiverar valet av forinstélld referens via faltbussen/den seriella
kommunikationsporten OCH dessutom via en av de digitala
ingdngarna.

[31 * Logiskt ELLER Aktiverar valet av forinstalld referens via faltbussen/den seriella

kommunikationsporten ELLER via en av de digitala ingdngarna.

Vélj styrning av val av frekvensomformarens forinstdllda refe-
rens via plintarna (digital ing&ng) och/eller via féltbussen.

OBS!
Denna parameter ar endast aktiv nar par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital
och styrord.

2.11.6. 8-9* Bussjogg

Parametrar for konfigurering av bussjogg.

8-90 Bussjogg 1, varvtal

Range: Funktion:
100 [0 - par. 4-13 varv/mi- Ange joggvarvtalet. Detta ar ett fast joggvarvtal som aktiveras
RPM*  nut] via den seriella kommunikationsporten eller faltbusstillvalet.
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8-91 Bussjogg 2, varvtal

Range: Funktion:
200 [0 - par. 4-13 varv/mi- Ange joggvarvtalet. Detta ar ett fast joggvarvtal som aktiveras
RPM*  nut] via den seriella kommunikationsporten eller faltbusstillvalet.
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2.12. Parametrar: Profibus

2.12.1. 9-** Profibus

2

138

Parametergrupp for Profibus-specifika parametrar.

9-00 boérvarde

Range:
0*

[0-65535]

9-07 Faktiskt varde

Funktion:

Denna parameter far cyklisk referens frdn en masterklass 2. Om
styrprioriteten satts till masterklass 2 hamtas frekvensomfor-
marreferensen frdn den har parametern och den cykliska refe-
rensen ignoreras.

Range:
0*

[0-65535]

Funktion:

Den har parametern lamnar MAV for en masterklass 2. Para-
metern ar giltig om styrprioriteten satts till masterklass 2.

9-15 PCD, skrivkonfiguration

Matris [10]

Inget

3-02 Minimireferens
3-03 Maximireferens
3-12 Oka/minska-var-
de

3-41 Ramp 1, upp-
ramptid

3-42 Ramp 1, ned-
ramptid

3-51 Ramp 2, upp-
ramptid

3-52 Ramp 2, ned-
ramptid

3-80 Jogg, ramptid
3-81 Snabbstopp,
ramptid

4-11 Motorvarvtal,
nedre grans [v/m]
4-13  Motorvarvtal,
Ovre grans [v/m]
4-16 Momentgrans,
motordrift

4-17 Momentgrans,
generatordrift

7-28 Minimal 3ter-
koppling
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7-29 Maximal &ter-
koppling

8-90 Bussjogg 1,
varvtal

8-91 Bussjogg 2,
varvtal

16-80 Faltbuss, CTW
1

16-82 Faltbuss, REF 1
34-01 PCD 1 Skriv till
MCO

34-02 PCD 2 Skriv till
MCO

34-03 PCD 3 Skriv till
MCO

34-04 PCD 4 Skriv till
MCO

34-05 PCD 5 Skriv till
MCO

34-06 PCD 6 Skriv till
MCO

34-07 PCD 7 Skriv till
MCO

34-08 PCD 8 Skriv till
MCO

34-09 PCD 9 Skriv till
MCO

34-10 PCD 10 Skriv till Valj parametrarna som ska kopplas till PCD 3 till 10 pd tele-

MCO grammen. Antalet tillgdngliga PCD beror pé telegramtypen. Var-
dena i PCD 3 till 10 skrivs till de valda parametrarna som
datavéarden. Det gdr dven att ange ett standard-Profibus-tele-
gram i par. 9-22.

9-16 PCD, laskonfiguration

Matris [10]

Inget
16-00 Styrord

16-01 Referens [En-
het]

16-02 Referens %
16-03 Statusord

16-04 Faktiskt huvud-
varde [Enhet]

16-05 Faktiskt huvud-
varde [%]

16-09 Anpassad av-
lasning
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16-11 Effekt [hk]

16-13 Frekvens

16-16 Moment
16-17 Varvtal [v/m]

16-19  KTY-sensor-
temperatur

16-30 DC-busspan-
ning

16-33 Bromsenergi /
2 min 16-34 Kylplat-
tans temp.

16-38 SL Controller,
status

16-50 Extern referens

16-52  Aterkoppling
[Unit]

16-60 Digital ingdng

16-62 Analog ingéng
53

16-64 Analog ingdng
54

16-66 Digital utgdng
[bin]

16-68 Frekv.ingdng nr
33 [Hz]

140 MG.33.M2.07 - VLT ® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M 2. S& har programmerar du

16-70 Pulsutgdng nr
29 [Hz]

16-84 Komm.tillval,
STW

16-90 Larmord

16-92 Varningsord

16-94 Utdk. statusord

34-21 PCD 1 L&s fran
MCO

34-23 PCD 3 Las frén
MCO

34-25 PCD 5 Las fran
MCO

34-27 PCD 7 Léas frén
MCO

34-29 PCD 9 L&s fran

MCO

34-40 Digitala
ingdngar

34-50 Faktisk position

34-52 Faktisk master-

position

34-54 Indexposition,
master

34-56 Sparningsfel
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34-57 Synkronisering-
sfel

34-58 Faktisk hastig-
het

34-59 Faktisk master-
hastighet

34-60 Synkronisering-
sstatus

34-61 Axelstatus

34-62 Programstatus Va&lj parametrarna som ska kopplas till PCD 3 till 10 pa tele-
grammen. Antalet tillgéngliga PCD beror pd telegramtypen. PCD
3 till 10 innehdller de faktiska datavardena for de valda para-
metrarna. For standard-Profibus-telegram, se par. 9-22.

9-18 Nodadress
Range: Funktion:

126* [0 -126] Ange stationsadressen i denna parameter eller i maskinvaru-
switchen. For att stélla in stationsadressen i par. 9-18, méste
maskinvaruswitchen vara stélld pd 126 eller 127 (dvs. alla
switchar "pd"). I annat fall kommer denna parameter att visa
switchens faktiska installning.

9-22 Telegramval

Option: Funktion:
[1] Standardtelegram 1

[101] PPO1

[102] PPO2

[103] PPO3

[104] PPO 4

[105] PPO5

[106] PPO6

[107] PPO7

[108] * PPO 8 Skrivskyddad.

Visar konfiguration p& Profibus-telegram.

9-23 Parametrar for signaler

Matris [1000]
Skrivskyddad

Denna parameter innehéller en lista Gver signaler som kan val-
jas i par. 9-15 och 9-16.

9-27 Parameterredigering

Option: Funktion:

Parametrar kan redigeras via Profibus, standardgranssnittet
RS485 eller LCP:n.
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[0] Inaktiverat Inaktivera redigering via Profibus.

[1]*  Aktiverad Aktivera redigering via Profibus.

9-28 Processreglering

Option: Funktion:

Processreglering (instdllning av styrord, varvtalsreferens och
processdata) kan goras via antingen Profibus eller standardfalt-
bussen, men inte via bada samtidigt. Lokal styrning kan alltid
goras via LCP:n. Regleringen kan ske via processtyrning frdn
b&de plintar eller faltbuss, beroende pé hur par. 8-50 till 8-56 ar
installda.

[0] Inaktivera Inaktiverar processreglering via Profibus och aktiverar process-
reglering via standardfaltbussen eller Master class 2.

[1] *  Aktivera cykl. Mast.  Aktiverar processreglering via Profibus Master Class 1 och inak-
tiverar processreglering via standardféltbussen eller Master
Class 2.

9-44 Raknare for felmeddelanden

Range: Funktion:

0* [0-65535] Denna parameter visar antalet felhdndelser som lagras i par.
9-45 och 9-47. Buffertens kapacitet &r maximalt 3tta felhandel-
ser. Bufferten och raknaren anges till 0 vid dterstélining eller

nattillslag.
9-45 Felkod
Range: Funktion:
0* [0-0] Denna buffert innehdller de larmord for alla larm och varningar

som har intraffat sedan den senaste aterstallningen eller star-
ten. Buffertens kapacitet ar maximalt 3tta felhandelser.

9-47 Felnummer
Range: Funktion:

0* [0-0] Den har bufferten inneh8ller larmnumret (tex. 2 for stromfo-
rande nolla, 4 for natfasbortfall) for alla larm och varningar som
har intréffat sedan den senaste 3terstdllningen eller starten.
Buffertens kapacitet ar maximalt 3tta felhandelser.

9-52 Raknare for felsituationer

Range: Funktion:

0* [0 - 1000] Denna parameter visar antalet felhdndelser som har intraffat
sedan forra terstdliningen eller starten.
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9-53 Profibus-varningsord

Option: Funktion:

Denna parameter visar Profibus-kommunikationsvarningar. Mer
information finns i handboken for Profibus.

Skrivskyddad

Bit: Betyder:

0 Anslutning till DP-master &r inte

1 Anvands inte

2 FDL (Field-bus Data link Layer) ar inte OK

3 Kommandot Tém data mottaget

4 Faktiskt varde har inte uppdaterats

5 Sokning av baudhastighet

6 PROFIBUS ASIC har ingen pdgdende 6verforing
7 Initieringen av PROFIBUS misslyckades

8 Frekvensomformaren har trippat

9 Internt CAN-fel

10 Fel konfigurationsdata frén PLC

11 Fel ID skickat av PLC

12 Internt fel har intraffat

13 Inte konfigurerat

14 Tidsgrans aktiv

15 Varning 34 aktiv

9-63 Faktisk baudhast.

Option: Funktion:

Denna parameter visar Profibus faktiska baudhastighet. Profi-
bus-mastern staller automatiskt in baudhastigheten.
Skrivskyddad

[0] 9,6 kbit/s
[1] 19,2 kbit/s
[2] 93,75 kbit/s
[3] 187,5 kbit/s
[4] 500 kbit/s
[6] 1500 kbit/s
[7] 3000 kbit/s
[8] 6000 kbit/s
[9] 12000 kbit/s
[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 kbit/s

[255] Ingen baudhastighet
hittades

9-64 Identifiering av enhet

Range: Funktion:

0* [0-0] Denna parameter visar profilidentifieringen. Mer information
finns i Handbok for Profibus, MG33CXYY.
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9-65 Profilnummer
Range: Funktion:
Skrivskyddad

0* [0-0] Denna parameter innehdller profilidentifieringen. Byte 1 inne-
héller profilens nummer och byte 2 profilens versionsnummer.

OBS!
Denna parameter kan inte visas via LCP.

9-67 Styrord 1
Range: Funktion:

0* [0-65535] Denna parameter godtar styrordet frdn en masterklass 2 i sam-
ma format som PCD 1.

9-68 Statusord 1
Range: Funktion:

0* [0-65535] Denna parameter ger statusordet fér en masterklass 2 i samma
format som PCD 2.

9-70 Redigera meny

Option: Funktion:
Valj den meny som ska redigeras.

[0] Fabriksinstallning Anvander standarddata. Detta alternativ kan anvandas som da-
takélla om du vill 8terstalla de andra menyerna till kdnda vérden.

[11* Menyl Redigerar Meny 1
[2] Meny 2 Redigerar Meny 2
[3] Meny 3 Redigerar Meny 3
[4] Meny 4 Redigerar Meny 4
[9] Aktiv meny Foljer den aktiva menyn som har valts i par. 0-10.

Den hé&r parametern ar unik fér LCP och faltbussar. Se ocksd par. 0-11 Redigera meny.

9-71 Spara datavarden

Option: Funktion:

Parametervarden som andrats via Profibus sparas inte automa-
tiskt i permanent minne. Anvand denna parameter for att akti-
vera en funktion som sparar parametervdrden permanent i
EEPROM, sd att andrade parametervarden behélls vid stromlds-
het.

[0]* Av Inaktiverar den permanenta lagringsfunktionen.
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[1] Lagra red. meny Lagrar alla parametervarden i den meny som valts i par. 9-70 i
permanent minne. Valet dtergdr till Av [0] nar alla varden har
sparats.

[2] Lagra alla menyer Lagrar alla parametervarden for alla menyer i det permanenta
minnet. Valet atergdr till Av [0] nér alla parametervarden har
sparats.

9-72 Aterstall enhet

Option: Funktion:

[0]* Ingen dtgérd

[1] Start, aterstalln. Aterstaller frekvensomformaren vid néttillslag, liksom vid ef-
fektcykel.

[3] Komm.tillval, 8terst.  Aterstaller endast Profibus-tillvalet, vilket &r praktiskt efter att

vissa varden andrats i parametergrupp 9-**, t.ex. par 9-18.
Vid &terstallning forsvinner frekvensomformaren frén faltbus-
sen, vilket kan orsaka ett kommunikationsfel fran mastern.

9-80 Definierade parametrar (1)

Matris [116]

Ingen LCP-3tkomst

Skrivskyddad

0* [0 -115] Denna parameter visar en lista dver alla definierade frekven-
somformarparametrar som finns fér Profibus.

9-81 Definierade parametrar (2)

Matris [116]

Ingen LCP-4tkomst

Skrivskyddad

0* [0 -115] Denna parameter visar en lista dver alla definierade frekven-
somformarparametrar som finns for Profibus.

9-82 Definierade parametrar (3)

Matris [116]

Ingen LCP-4tkomst

Skrivskyddad
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0* [0 -115] Denna parameter visar en lista over alla definierade frekven-
somformarparametrar som finns for Profibus.

9-83 Definierade parametrar (4)

Matris [116]

Ingen LCP-&tkomst

Skrivskyddad

0* [0 -115] Denna parameter visar en lista over alla definierade frekven-
somformarparametrar som finns for Profibus.

9-84 Definierade parametrar (5)

Range: Funktion:
Matris [116]
Ingen LCP-&tkomst
Skrivskyddad

0* [0 -115] Denna parameter visar en lista Over alla definierade frekven-
somformarparametrar som finns for Profibus.

9-90 Andrade parametrar (1)

Matris [116]

Ingen LCP-&tkomst

Skrivskyddad

0* [0 -115] Denna parameter visar en lista éver alla frekvensomformarpa-
rametrar som avviker fran fabriksinstéllningen.

9-91 Andrade parametrar (2)

Matris [116]

Ingen LCP-&tkomst

Skrivskyddad

0* [0 -115] Denna parameter visar en lista éver alla frekvensomformarpa-
rametrar som awviker fran fabriksinstallningen.
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9-92 Andrade parametrar (3)

Matris [116]

Ingen LCP-3tkomst

Skrivskyddad

0* [0 - 115] Denna parameter visar en lista 6ver alla frekvensomformarpa-
rametrar som avviker fran fabriksinstallningen.

9-94 Andrade parametrar (5)

Matris [116]

Ingen LCP-3tkomst

Skrivskyddad

0* [0 - 115] Denna parameter visar en lista 6ver alla frekvensomformarpa-
rametrar som avviker fran fabriksinstallningen.
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2.13. Parametrar: DeviceNet CAN-faltbuss

2.13.1. 10-** DeviceNet- och CAN-faltbuss

Parametergrupp for DeviceNet CAN-féltbussparametrar.

2.13.2. 10-0* Gemensamma inst.

Parametergrupp for att konfigurera gemensamma installningar fér CAN-faltbusstillval.

10-00 CAN-protokoll

Option: Funktion:

[0] CANopen

[1] *  DeviceNet Visa aktivt CAN-protokoll.
OBS!

Tillvalen beror pa installerat tillval.

10-01 Valj baudhastighet

Option: Funktion:
[16] 10 kbit/s
[17] 20 kbit/s

[18] 50 kbit/s
[19] 100 kbit/s

[20] * 125 kbit/s
[21] 250 kbit/s

[22] 500 kbit/s Valj 6verféringshastighet for faltbussar. Valet mdste motsvara
overforingshastigheten for mastern och de andra faltbussno-
derna.

Range: Funktion:

63% [0-127] Val av stationsadress. Varje station som ar ansluten till samma

natverk maste ha en unik adress.

10-05 Avléasning Sandfel, raknare

Range: Funktion:

0* [0 - 255] Visa antalet 6verforingsfel i CAN-styrningen sedan senaste natt-
illslag.

10-06 Avlasning Mottag.fel, raknare

Option: Funktion:

[0] 0-255 Visa antalet mottagningsfel i CAN-styrningen sedan senaste
nattillslag.
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10-07 Avlasning Buss av, raknare

Range:
0*

[0 - 255]

2.13.3. 10-1* DeviceNet

150

Funktion:
Visar antalet bussavstdangningshandelser sedan forra starten.

Specifika parametrar for DeviceNet-faltbussen.

10-10 Valj processdatatyp

Option:

(0]
(1]
(2]
(3]

Instans 100/150
Instans 101/151
Instans 20/70
Instans 21/71

Funktion:

Valj instansen (telegram) for datadverforing. Tillgéngliga para-
metrar beror pé instéllningen av par. 8-10 Styrordsprofil.

N&r par. 8-10 stalls pa [0] FC-profil blir alternativ [0] och [1] i
par. 10-10 tillgéngliga.

N&r par. 8-10 stélls pa [5] ODVA blir alternativ [2] och [3] i par.
10-10 tillgéngliga.

Instanserna 100/150 och 101/151 specifika for Danfoss. In-
stanserna 20/70 och 21/71 &r ODVA-specifika profiler for vax-
elstromsfrekvensomformare.

Riktlinjer for telegramval finns i handboken for DeviceNet.
Observera att varje férandring av denna parameter kommer att
genomfdras omedelbart.

10-11 Skriv processdatakonfig.

Option:
[01*

Inget

Funktion:

3-02 Minimireferens
3-03 Maximireferens
3-12 Oka/minska-var-
de

3-41 Ramp 1, upp-
ramptid

3-42 Ramp 1, ned-
ramptid

3-51 Ramp 2, upp-
ramptid

3-52 Ramp 2, ned-
ramptid

3-80 Jogg, ramptid
3-81 Snabbstopp,
ramptid

4-11 Motorvarvtal,
nedre grans [v/m]

4-13  Motorvarvtal,
Ovre grans [v/m]
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4-16 Momentgrans,
motordrift

4-17 Momentgrans,
generatordrift

7-28 Minimal &ter-
koppling

7-29 Maximal 3ter-
koppling

8-90 Bussjogg 1,
varvtal

8-91 Bussjogg 2,
varvtal

16-80 Faltbuss, CTW
1 (fast)

16-82 Faltbuss, REF 1
(fast)

34-01 PCD 1 Skriv till
MCO

34-02 PCD 2 Skriv till
MCO

34-03 PCD 3 Skriv till
MCO

34-04 PCD 4 Skriv till
MCO

34-05 PCD 5 Skriv till
MCO

34-06 PCD 6 Skriv till
MCO

34-07 PCD 7 Skriv till
MCO

34-08 PCD 8 Skriv till
MCO

34-09 PCD 9 Skriv till
MCO

34-10 PCD 10 Skriv till Valj processkrivdata for I/O-instanser 101/151. Element [2] och
MCO [31i denna matris kan véljas. Element [0] och [1] i denna matris
ar fasta.

10-12 Lé&s processdatakonfig.

Option: Funktion:

Inget
16-00 Styrord

16-01 Referens [En-
het]

16-02 Referens %
16-03 Statusord (fast)

16-04 Faktiskt huvud-
varde [Enhet]
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16-05 Faktiskt huvud-
varde (%) (fast)

16-11 Effekt [hk]

16-13 Frekvens

16-16 Moment

16-18 Motor, termisk

16-21 Fasvinkel

16-32 Bromsenergi/s

16-34 Kylplattans
temp.

16-38 SL Controller,
status

16-50 Extern referens

16-52  Aterkoppling
[Unit]

16-60 Digital ingdng

16-62 Analog ingdng
53

16-64 Analog ingéng
54

16-66 Digital utgdng
[bin]

16-68 Frekv.ingéng nr
33 [Hz]
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16-70 Pulsutgdng nr
29 [Hz]

16-84 Komm.tillval,
STW

16-90 Larmord

16-92 Varningsord

16-94 Utdk. statusord

34-21 PCD 1 Las frén
MCO

34-23 PCD 3 Las fran
MCO

34-25 PCD 5 Las fran
MCO

34-27 PCD 7 Las frén
MCO

34-29 PCD 9 Las fran
MCO

34-40 Digitala
ingdngar

34-50 Faktisk position

34-52 Faktisk master-

position

34-54 Indexposition,
master
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34-55 Kurvposition
34-56 Sparningsfel
34-57 Synkronisering-
sfel

34-58 Faktisk hastig-
het

34-59 Faktisk master-
hastighet

34-60 Synkronisering-
sstatus

34-61 Axelstatus

Danfiti

FC300 Programmeringshandbok

34-62 Programstatus Valj processlasdata for I/O-instanser 101/151. Element [2] och
[3]idenna matris kan véljas. Element [0] och [1] i denna matris

ar fasta.

10-13 Varningsparameter

Range:
0* [0-FFFF]

Funktion:

Visa ett DeviceNet-specifikt varningsord. En bit &r tilldelad varje
varning. Mer information finns i handboken for DeviceNet (MG.

33.DX.YY).
Bit: Betyder:
0 Bussen inte aktiv
1 Explicit anslutningstimeout
2 I/O-anslutning
3 Gransen for fornyat férsok har ndtts
4 Faktisk ar inte uppdaterad
5 CAN-bussen av
6 I/O-sandningsfel
7 Initieringsfel
8 Ingen buss tillganglig
9 Buss av
10 Fel, inaktiv
11 Fel, varning
12 Duplicerat MAC ID-fel
13 RX-k&n full
14 TX-kon full
15 CAN full

10-14 Natreferens

L&s endast fré&n LCP.

[0]* Av
[1] P8

Valj referenskallan i instans 21/71 och 20/70.

Aktiverar referens via analoga/digitala ingdngar.

Aktiverar referens via bussen.

10-15 Natstyrning

Las endast frén LCP.
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Vélj styrkallan i instans 21/71 och 20-70.
[0]* Av Aktiverar styrning via analoga/digital ingdngar.

[1] P& Aktivera styrning via faltbussen.

2.13.4. 10-2* COS-filter

Parametrar for att konfigurera COS-filterinstallningar.

10-20 COS-filter 1

Range: Funktion:

0000* [0-FFFF] Ange vardet for COS-filter 1 for att konfigurera filtermasken for
statusordet. Vid drift under COS (Change-Of-State) filtrerar den-

na funktion bort bitar i statusordet som inte ska skickas om de
andras.

10-21 COS-filter 2

Range: Funktion:

0000* [O-FFFF] Ange vardet for COS-filter 2 for att konfigurera filtermasken for
det faktiska huvudvardet. Vid drift under COS (Change-Of-Sta-
te) filtrerar denna funktion bort bitar i det faktiska huvudvardet
som inte ska skickas om de andras.

10-22 COsS-filter 3
Range: Funktion:

0000* [O-FFFF] Ange vardet for COS-filter 3 for att konfigurera filtermasken for
PCD 3. Vid drift under COS (Change-Of-State) filtrerar denna
funktion bort bitar i PCD 3 som inte ska skickas om de andras.

10-23 COS-filter 4
Range: Funktion:

0000* [O-FFFF] Ange vardet fér COS-filter 4 for att konfigurera filtermasken for
PCD 4. Vid drift under COS (Change-Of-State) filtrerar denna
funktion bort bitar i PCD 4 som inte ska skickas om de &ndras.

2.13.5. 10-3* Parameteratkomst

Parametergrupp som ger tillgéng till indexerade parametrar och definition av programmering-
smeny.

10-30 Matrisindex
Range: Funktion:
0* [0 - 255]

Las endast fran LCP.  Visa matrisparametrar. Denna parameter ar giltig endast nar en
DeviceNet-faltbuss finns installerad.
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10-31 Lagra datavarden

Option: Funktion:
Parametervdrden som andrats i DeviceNet lagras inte automa-
tiskt i besténdigt minne. Anvand denna parameter for att akti-

vera en funktion som sparar parametervidrden permanent i
EEPROM, sd att dndrade parametervarden behalls vid stromlos-

het.
[0]* Av Inaktiverar den permanenta lagringsfunktionen.
[1] Lagra red. meny Sparar alla parametervarden fran den aktiva menyn i bestandigt

minne. Valet 8tergar till Av [0] nér alla vérden har sparats.

[2] Lagra alla menyer Lagra alla parametervarden for alla menyer i permanent minne.
Valet dtergdr till Av[0] nar alla parametervarden har sparats.

10-32 Devicenet-revision

Option: Funktion:
Huvudrevision

Delrevision Visa DeviceNet-revisionsnumret. Denna parameter anvands for
att skapa EDS-filer.

10-33 Lagra alltid

Option: Funktion:
[0]* Av Inaktivera lagring i bestandigt minne.
[1] P& Lagrar dataparametrar som tagits emot via DeviceNet i EEPR-

OM, bestandigt minne.

10-39 Devicenet, F-parametrar

Matris [1000]

Ingen LCP-3tkomst

0* [0-0] Den hdr parametern anvands for att konfigurera frekvensom-
formaren via DeviceNet och skapa EDS-filen.
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2.14. Parametrar:

2.14.1. 13-** Prog. funktioner

Smart Logic Control (SLC) &r vésentligen en sekvens av anvandardefinierade 3tgarder (se par.
13-52 [x]) som SLC utfér nér motsvarande anvandardefinierad hédndelse (se par. 13-51 [x]) ut-
vdrderas som TRUE av SLC. Handelser och dtgérder &r alla numrerade och sammanlankade i par
(tillstdnd). Detta innebdr att ndr Adndelse [0] intraffar (tilldelas vardet TRUE) utfors &tgérd [0].
Darefter kommer villkoren for Adndelse [1] att utvarderas och om resultatet blir TRUE kommer
dtgérd[1] att utforas osv. Endast en Adndelse utvéarderas at gdngen. Om en Adndelse utvarderas
som FALSE hander ingenting (i SLC) under den pdgdende genomsdkningsperioden och inga andra
héandelser kommer att utvérderas. Detta innebar att nér SLC startar utvarderar den hdndelse [0]
(och endast hdndelse [0]) vid varje genomsokningsperiod. Endast nér Adndelse [0] utvarderas
som TRUE kommer SLC att utféra &tgérd [0] och paborja utvardering av handelse [1]. Det gér att
programmera fran 1 till 20 Adndelser och dtgérder.

Nar den sista Adndelsen/dtgérden har utforts borjar sekvensen om igen frédn Adndelse [0/ 8t-
gérd [0]. Bilden visar ett exempel med tre handelser / dtgarder:

Start- 130BA062.13
handelse P13-01

State 1
Héndelse 1/
Atgard 1

State 2
Handelse 2/
Atgard 2

Stop-
héndelse
P13-02

~N
\\ Stop-
\ héandelse
\ P13-02
State 4

Héndelse 4/
Rtgard 4

State 3
Héandelse 3/
Rtgard 3

/
/
7
// Stop-
- héndelse P13-02

Start och stopp av SLC:

Du kan starta och stoppa SLC genom att valja .Pa [1]. eller .Av [0]. i par. 13-00. SLC startar alltid
i lage 0 (dar den utvarderar Adndelse [0]). SLC startar nar starthdndelsen (som definieras i par.
13-01 Starthéndelse) utvérderas som TRUE (f6rutsatt att 2§ [1] valts i par. 13-00). SLC stoppar
nar Stopphéndelse (par. 13-02) har vardet TRUE. Par. 13-03 aterstéller alla SLC-parametrar och
borjar programmera frén borjan.

2.14.2. 13-0* SLC-installningar

Anvand SLC-instéllningar for aktivering, inaktivering och &terstalining av Smart Logic Control.

13-00 SL Controller-lage

Option: Funktion:
[01* Av Inaktiverar Smart Logic Control.
[1] P3 Aktiverar Smart Logic Control.
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13-01 Starthandelse

Option:
(0]
(1]
(2]
(31
[4]
(5]
(6]
(7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]

[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
(23]
[24]
[25]
[26]
[27]
(28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]

[37]
[38]
[39] *
[40]

[41]
[42]
[43]

Falskt

Sant

Kor

Inom intervall
Enligt referens
Momentgrans
Strémgrans
Utanfor strémomr.
Under I, l&g

Over I, hég
Utanfor varvtalsomr.
Under varvtal, 13g
Over varvtal, hég

Utanfor  3terkopp-
lingsomrade

Under aterk., 13g
Over &terk., hég
Termisk varning
Nat utanfor intervall
Reversering
Varning

Larm (tripp)

Larm (trippldst)
Komparator 0
Komparator 1
Komparator 2
Komparator 3
Logisk regel 0
Logisk regel 1
Logisk regel 2
Logisk regel 3
Digital ingdng DI18
Digital ingdng DI19
Digital ingdng DI27
Digital ingdng DI29
(endast FC 302)
Digital ingédng DI32
Digital ingdng DI33
Startkommando

Frekvensomformare
stoppad

Rterstall tripp
Autodterst. tripp
OK-knapp

Funktion:
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[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
(60]
[61]

Reset-knapp
Vansterknapp
Hogerknapp
Uppatknapp
Nedatknapp
Komparator 4
Komparator 5
Logisk regel 4
Logisk regel 5

M 2. Sa har programmerar du

Valj boolesk ingdng (SANT eller FALSKT) f6r att aktivera Smart
Logic Control.

Falskt [0] for in det fasta vardet - FALSE.

Sant[1] anger det fasta vardet - TRUE.

Kor[2] Motorn &r igdng.

Inom intervall [3] Motorn kér inom det programmerade strom-
och varvtalsomrdde som stéllts in i par. 4-50 till par. 4-53.
Enligt referens [4] Motorn kors enligt referens.
Momentgrans [5] Momentgransen som angetts i par. 4-16 eller
par. 4-17 har 6verskridits.

Strémbegransning [6] Motorstrémgransen, installd i par. 4-18,
har dverskridits.

Utanfor stromomr. [7] Motorstrommen ligger utanfor det om-
rdde som angetts i par. 4-18.

Under I, /4g [8] Motorns strém &r lagre an den som angetts i
par. 4-50.

Over I, hég [9]: Motorns strém &r hégre dn den som angetts i
par. 4-51.

Utanfor varvtalsomr. [10] Utvarvtalet ligger utanfér det omrade
som har stallts in i par. 4-52 och 4-53.

Under varvtal, I4g [11] Utvarvtalet ar lagre an det som angetts
i par. 4-52.

Over varvtal, hdg[12] Utvarvtalet &r hdgre &n det som angetts
i par. 4-53.

Utanfor Sterk.omr. Omréde [13] Aterkopplingen ligger utanfor
det omréde som har angetts i par 4-56 och 4-57.

Under terk. L8g [14] Aterkopplingen understiger grénsen som
angetts i par 4-56.

Over Sterk. Hog [15] Aterkopplingen 6verstiger gransen som
angetts i par 4-57.

Termisk varning [16] Termisk varning slds pa ndr temperaturen
ar hégre an gransen for motor, frekvensomformare, bromsmot-
stand eller termistor.

N&t utanfor intervall [17] Natspanningen ligger utanfor det an-
givna spanningsintervallet.

Reversering [18] Utgdngen ar hog nar frekvensomformaren
kdrs moturs (det logiska resultatet av statusbitarna "koér" OCH
“reversering").

Varning [19] En varning ar aktiv.

Larm (tripp) [20] Ett (tripp)larm ar aktivt.

Larm (tripp/8st) [21] Ett (tripplds)larm &r aktivt.

Komparator 0[22] Anvand resultatet frdn komparator 0.
Komparator 1 [23] Anvand resultatet frdn komparator 1.
Komparator 2 [24] Anvand resultatet frdn komparator 2.
Komparator 3 [25] Anvand resultatet frdn komparator 3.
Logisk regel 0[26] Anvand resultatet fran logisk regel 0.
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Logisk regel 1[27] Anvand resultatet fran logisk regel 1.
Logisk regel 2 [28] Anvand resultatet fran logisk regel 2.
Logisk regel 3[29] Anvand resultatet fran logisk regel 3.
Digital ingdng DI18[33] Anvand resultatet pd digital ingdng 18.
Digital ingdng DI19[34] Anvand resultatet pd digital ingdng 19.
Digital ingdng DI27[35] Anvand resultatet pd digital ingdng 27.
Digital ingdng DI29 (endast FC302) [36] Anvand resultatet pa
digital ingdng 29.

Digital ingdng DI32[37] Anvand resultatet pd digital ingdng 32.
Digital ingdng DI33[38] Anvand resultatet pd digital ingdng 33.
Startkommando [39] Ett startkommando har angetts.

Drive stoppad [40] Ett stoppkommando (Jogg, Stopp, Qstopp,
Rulla ut) utfardas — och inte frén sjalva SLC:n.

Aterstsll tripp [41] En &terstélining utfirdas.

Autodterstall tripp [42] En autodterstallning utfors.

OK-knapp [43] OK-knappen pé trycks ned.

Reset-knapp [44] Reset-knappen pa trycks ned.

Vénsterknapp [45] Vansterknappen trycks ned.

Hogerknapp [46] Hogerknappen trycks ned.

Uppétknapp [47] Uppatknappen trycks ned.

Nedatknapp [48] Neddtknappen trycks ned.

Komparator 4[50] Anvand resultatet frdn komparator 4.
Komparator 5[51] Anvand resultatet frdn komparator 5.
Logisk regel 4[60] Anvand resultatet fran logisk regel 4.
Logisk regel 5[61] Anvand resultatet fran logisk regel 5.

13-02 Stopphandelse

Option: Funktion:
[0] Falskt

[1] Sant

[2] Kor

[3] Inom intervall

[4] Enligt referens

[5] Momentgrans

[6] Strémgrans

[7] Utanfor strémomr.

[8] Under I, 1&g

[9] Over I, hég

[10] Utanfor varvtalsomr.
[11] Under varvtal, 1&g
[12]  Over varvtal, hdg

[13] Utanfér  &terkopp-
lingsomrade

[14] Under aterk., 13g
[15]  Over 8terk., hég
[16] Termisk varning
[17] N&t utanfor intervall
[18] Reversering

[19] Varning

[20] Larm (tripp)
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[21] Larm (tripplast)
[22] Komparator 0

[23] Komparator 1

[24] Komparator 2

[25] Komparator 3

[26] Logisk regel 0

[27] Logisk regel 1

[28] Logisk regel 2

[29] Logisk regel 3

[30] SL-tidsgrans 0

[31] SL-tidsgrans 1

[32] SL-tidsgrans 2

[33] Digital ingdng DI18
[34] Digital ing&ng DI19
[35] Digital ingdng DI27

[36] Digital ingdng DI29
(endast FC 302)

[37] Digital ingdng DI32
[38] Digital ingdng DI33
[39] Startkommando

[40] Frekvensomformare
stoppad

[41]  Aterstall tripp
[42] Autodterst. tripp
[43] OK-knapp
[44] Reset-knapp
[45] Vansterknapp
[46] Hbégerknapp
[47] Uppatknapp
[48] Nedatknapp
[50] Komparator 4
[51] Komparator 5
[60] Logisk regel 4
[61] Logisk regel 5
[70] SL-timeout 3
[71] SL-timeout 4
[72] SL-timeout 5
[73] SL-timeout 6

[74] SL-timeout 7 Valj boolesk ing&ng (SANT eller FALSKT) for att aktivera Smart
Logic Control.
Beskrivningar éver [0] - [61] finns i 13-01 Starthdndelse
Sl -tidsgréns 3[70] Smart Logic Control-timer 3 uppnddde tids-
gransen.
SL-tidsgréns 4[71] Smart Logic Control-timer 4 uppnddde tids-
gransen.
SL-tidsgréns 5[72] Smart Logic Control-timer 5 uppnddde tids-
gransen.
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SI-tidsgréns 6 [73] Smart Logic Control-timer 6 uppnddde tids-

gransen.
SI-tidsgréns 7[74] Smart Logic Control-timer 7 uppnddde tids-
gransen.

13-03 Aterstall SLC

Option: Funktion:

[0] * Aterstall inte SLC Behdller de programmerade instdllningarna for alla parametrar
i grupp 13 (13-*).

[1] Aterstll SLC Rterstéller alla parametrar i grupp 13 (13-*) till standardinstall-
ningarna.

2.14.3. 13-1* Komparatorer

Komparatorer anvands for jamforelse av kontinuerliga variabler (dvs. utfrekvens, utstrom, analog
ingdng osv.) med fasta forinstdllda varden. Dessutom finns det digitala varden som jamférs med
fasta tidsvarden. En forklaring finns i par. 13-10. Komparatorer utvérderas en gang varje genom-
sokningsperiod. Anvand resultatet (TRUE eller FALSE) direkt. Alla parametrar i denna parameter-
grupp ar matrisparametrar med index 0 till 5. Valj index 0 for att programmera Komparator 0,
index 1 for att programmera Komparator 1, och sa vidare.

13-10 Komparatoroperand

Matris [6]

Val [1] till [31] &r variabler som jémfors baserat pa deras varden. Val [50] till [186] &r digitala
varden (TRUE/FALSE) dar jamforelsen baseras pd den tid under vilken de &r instdllda p& TRUE
eller FALSE. Se par. 13-11.

Valj den variabel som ska 6vervakas av komparatorn.

[0] *  INAKTIVERAD INAKTIVERAD [0] Komparatorn ar inaktiverad.

[1] Referens Referens [1] Den resulterande fjarreferensen (inte lokal) i pro-
cent.

[2] Aterkoppling Aterkoppling [2] I enheten [v/m] eller [Hz]

[3] Motorvarvtal Motorvarvital [3] [v/m] eller [Hz]

[4] Motorstrém Motorstrom [4] [A]

[5] Motormoment Motormoment [5] [Nm]

[6] Motoreffekt Motoreffekt [6] [kW] eller [hp]

[7] Motorspanning Motorspénning [7] [V]

[8] DC-busspanning DC-busspéanning [8] [V]

[9] Motor, termisk Motor, termisk [9] i procent.

[10] VLT, termisk VLT, termisk [10] i procent.

[11] Kylplattans temp. Kylplattans temp. [11] i procent.
[12] Analog ingdng AI53  Analog ingdng AI53 [12] i procent.
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[13]
[14]
[15]

[17]
[18]

[19]
[20]
[30]
[31]
[50]
[51]
[52]
[53]

[54]

[55]

[56]

[60]
[61]

[62]

[65]

[66]

[67]

[68]

[69]

[70]

[71]

Analog ingdng AI54

Analog ingdng AIFB10

Analog
AIS24V

Analog ingéng AICCT
Pulsingdng FI29 (en-

dast FC 302)
Pulsingdng FI33

Larmnummer
Raknare A
Réknare B
Falskt

Sant
Styrning klar

Frekvensomformare
redo

Kor
Reversering

Inom intervall

Enligt referens

Under referens, 1&g

Over referens, hég

Momentgrans

Stromgrans

Utanfor stromomr.

Under I, l&g

Over I, hég

Utanfor varvtalsomr.

Under varvtal, 13g

ingang

Danfiti
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Analog ingdng AI54[12] i procent.
Analog ingdng AIFB10[14] [V]
Analog ingdng AIS24V/[15] [V] Analog ingéng AICCT [17] [°].

Pulsingdng FI29 (endast FC302)[18] i procent.

Pulsingdng FI33[19] i procent.

Larmnummer [20] Felnumret.

Rdéknare A [30] Antal pulstal

Réknare B[31] Antal pulstal

Falskt [50] for in det fasta vardet for falskt i komparatorn.
Sant [51] for in det fasta vardet for sant i komparatorn.
Styrning kilar [52]: Styrkortet har natspanning.

Enhet kiar [53]: Frekvensomformaren ar klar for drift och har
signal pa styrkortet.

Kor [54] Motorn &r igang.

Reversering [55] Utgdngen &r hog nar frekvensomformaren
kdrs moturs (det logiska resultatet av statusbitarna "koér" OCH
"reversering").

Inom intervall[56] Motorn kdr inom det programmerade stréom-
och varvtalsintervall som stallts in i par. 4-50 till par. 4-53.

Enligt referens [60] Motorn kors enligt referens.

Under referens, /g [61] Motorn kors under vardet som har
angetts i par. 4-54 "Varning 13g referens"

Over referens, hdg [62] Motorn kors dver vardet som har ang-
etts i par. 4-55 "Varning hog referens"

Momentgrans[65] Momentgransen som angetts i par. 4-16 eller
par. 4-17 har éverskridits.

Strombegrénsning [66] Motorstromgransen, installd i par. 4-18,
har overskridits.

Utanfor strdmomr. [67] Motorstrommen ligger utanfor det om-
rdde som angetts i par. 4-18.

Under I, Ig [68] Motorns strém &r lagre én den som angetts i
par. 4-50.

Over I, hég [69]: Motorns strém &r hégre dn den som angetts i
par. 4-51.

Utanfér varvtalsomr. [70] Utvarvtalet ligger utanfor det omrade
som har stallts in i par. 4-52 och 4-53.

Under varvtal, I8g [71] Utvarvtalet ar lagre an det som angetts
i par. 4-52.
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Over varvtal, hdg [72] Utvarvtalet &r hégre &n det som angetts
i par. 4-53.

[72]  Over varvtal, hég

[75] Utanfor
lingsomréde

aterkopp- Utanfor Sterk.omr. [75] Aterkopplingen ligger utanfor det om-
rade som har angetts i par 4-56 och 4-57.

[76] Under aterk., 13g Under terk. I5g [76] Aterkopplingen understiger gransen som

angetts i par 4-56.

[77] Over &terk., hdg Over 8terk. Hog [77] Rterkopplingen &verstiger gransen som

angetts i par 4-57.

[80] Termisk varning Termisk varning [80] Termisk varning sl&s pd ndr temperaturen
ar hogre an gransen fér motor, frekvensomformare, bromsmot-

sténd eller termistor.

[82] Nat utanfor intervall  Nat utanfor intervall [82] Natspanningen ligger utanfor det an-
givna spanningsintervallet.

[85] Varning Varning [85] En varning ar aktiv.

[86] Larm (tripp) Larm (tripp) [86] Ett (tripp)larm ar aktivt.

[87] Larm (tripplast) Larm (tripp/8st) [87] Ett (tripplds)larm &r aktivt.

[90] Buss OK Buss OK [90] Kommunikationen via den seriella kommunika-

tionsporten ar aktiv (ingen timeout).

[91] Momentgréns & stopp Momentgréns & stopp[91] Om frekvensomformaren har fatt en
stoppsignal och befinner sig pd momentgransen ar signalen lo-
gisk "0".

[92] Bromsfel (IGBT) Bromsfel (IGBT) [92]: IGBT-bromsen &r kortsluten.

[93] Mek. bromsstyrning  Mek. bromsstyrning [93] Den mekaniska bromsen ar aktiv.

[94] Sakerhetsstopp akti- Sakerhetsstopp aktiverat (endast FC302) [94] Sakerhetsstopp
verat (endast FC 302) ar aktivt DI 37.

164

[100] Komparator 0 Komparator 0[100] Resultatet frdn komparator 0.
[101] Komparator 1 Komparator 1[101] Resultatet frdn komparator 1.
[102] Komparator 2 Komparator 2 [102] Resultatet frdn komparator 2.
[103] Komparator 3 Komparator 3[103] Resultatet frdn komparator 3.
[104] Komparator 4 Komparator 4[104] Resultatet frdn komparator 4.
[105] Komparator 5 Komparator 5[105] Resultatet frdn komparator 5.
[110] Logisk regel 0 Logisk regel 0[110] Resultatet fran logisk regel 0.
[111] Logisk regel 1 Logisk regel 1[111] Resultatet fran logisk regel 1.
[112] Logisk regel 2 Logisk regel 2[112] Resultatet fran logisk regel 2.
[113] Logisk regel 3 Logisk regel 3[113] Resultatet fran logisk regel 3.
[114] Logisk regel 4 Logisk regel 4[114] Resultatet fran logisk regel 4.
[115] Logisk regel 5 Logisk regel 5[115] Resultatet fran logisk regel 5.
[120] SL-tidsgrans O SL-tidsgréns 0[120] Resultatet fr&n SLC-timer 0.

[121]  SL-tidsgrans 1 SL-tidsgréns 1[121] Resultatet fr&n SLC-timer 1.
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[122]
[123]
[124]
[125]
[126]
[127]
[130]
[131]
[132]
[133]
[134]
[135]
[150]
[151]
[152]
[153]
[154]
[155]
[160]
[161]
[180]

[181]

[182]

[183]

[185]

[186]

SL-tidsgrans 2
SL-timeout 3
SL-timeout 4
SL-timeout 5
SL-timeout 6
SL-timeout 7
Digital ingdng DI18
Digital ingdng DI19
Digital ingdng DI27
Digital ingdng DI29
Digital ingdng DI32
Digital ingdng DI33
SL, digital utgédng A
SL, digital utgdng B
SL, digital utgéng C
SL, digital utgdng D
SL, digital utgang E
SL, digital utgéng F
Reld 1

Reld 2

Lokal ref. aktiv

Extern ref. aktiv

Startkommando
Frekvensomformare
stoppad

Enhet i lage Hand

Enhet i lage Auto

Danfiti

SL-tidsgréns 2 [122] Resultatet frén SLC-timer 2.

SL-tidsgréns 3 [123] Resultatet frdn SLC-timer 3.

SL-tidsgréans 4[140] Resultatet frén SLC-timer 4.

SL-tidsgréns 5 [125] Resultatet frén SLC-timer 5.

SL-tidsgréns 6 [126] Resultatet fr&n SLC-timer 6.

SL-tidsgréns 7[127] Resultatet frén SLC-timer 7.

Digital ingéng DI18[130] Digital ingdng 18. H6g = Sant.
Digital ingéng DI19[131] Digital ingdng 19. H6g = Sant.
Digital ingéng DI27[132] Digital ingdng 27. H6g = Sant.
Digital ingéng DI29[133] Digital ingdng 29. H6g = Sant.
Digital ingéng DI32 [134] Digital ingdng 32. HGg = Sant.
Digital ingéng DI33[135] Digital ingdng 33. H6g = Sant.

SL, digital utgdng A[150] Anvand resultatet frdn SLC-utgang A.
Sl, digital utgéng B[151] Anvand resultatet frdn SLC-utgdng B.
SL, digital utgdng C[152] Anvand resultatet frdn SLC-utgang C.
S1, digital utggng D[153] Anvand resultatet fran SLC-utgéng D.
SL, digital utgéng E[154] Anvand resultatet fran SLC-utgdng E.
SL, digital utgéng F[155] Anvand resultatet fr&n SLC-utgdng F.
Reld 1[160] Reld 1 &r aktivt

Reld 2[161] Rela 2 ar aktivt

Lokal ref. aktiv[180] Hog nar par. 3-13 Referensplats = [2] Lo-
kal eller nar par. 3-13 ar [0] Lankat till Hand/Auto, samtidigt
som LCP ar i laget Hand On.

Extern ref. aktiv [181] Hog nar par. 3-13 Referensplats = [2]
Fjarr eller nar [0] Lankat till Hand/Auto, samtidigt som LCP &r i
laget Auto on.

Startkommando [182] Hég nar det finns ett aktivt startkom-
mando och inget stoppkommando ar aktivt.

Drive stoppad [183] Ett stoppkommando (Jogg, Stopp, Qstopp,
Rulla ut) utfardas — och inte frdn sjdlva SLC:n.

Enhet i Idge Hand [185] Hég nar frekvensomformaren &r i laget
Hand on.

Enhet i ldge Auto [186] Hog nar frekvensomformaren ar i laget
Auto on.

13-11 Komparatoroperator

Matris [6]
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For par. 13-10 som innehéller varden fran [0] till [31] &r foljande
giltigt:
Valj den operator som ska anvandas vid jamforelsen.

[0] < Viélj < [0] for att resultatet av utvarderingen ska bli SANT, om
den variabel som valts i par. 13-10 ar mindre an det fasta vardet
i par. 13-12. Resultatet blir FALSKT om den variabel som valts i
par. 13-10 ar stbrre an det fasta vardet i par. 13-12.

[11* = Valj = [1] for att resultatet av utvarderingen ska bli SANT om
den variabel som valts i par. 13-10 ar ungefar lika med det fasta
vardet i par. 13-12.

[2] > Valj > [2] for den logiska inversen av alternativet < [0].

13-12 Komparatorvéarde

Matris [6]

0.000 * [-100000.000 - Ange "utl6sningsnivd" for den variabel som Gvervakas av denna

100000.000] komparator. Detta &r en matrisparameter som innehéller kom-
paratorvardena 0 till 5.

2.14.4. 13-2* Timers

Denna parametergrupp bestdr av timerparametrar.

Anvand resultatet (SANT eller FALSKT) fr&n timers for att direkt definiera en Adndelse (se par.
13-51), eller som boolesk ingdng i en /logisk regel (se par. 13-40, 13-42 eller 13-44). En timer har
vardet FALSKT endast nar den startats av en atgard (dvs. Starta timer 1 [29]) till dess att det
timervarde som anges i denna parameter har forflutit. Den far da vardet SANT igen.

Alla parametrar i denna parametergrupp ar matrisparametrar med index 0 till 2. V&lj index 0 for
att programmera Timer 0, index 1 for att programmera Timer 1, och sa vidare.

13-20 SL Controller-timer

Matris [8]
0,00 s* [00:00:00.000 - Ange vardet som ska definiera varaktigheten i utsignalen
99:59:59.999] FALSKT frdn den programmerade timern. En timer har endast

vardet FALSE om den har startats av en &tgard (dvs. Starta timer
1[29]) och tills det givna timervardet forflutit.

2.14.5. 13-4* Logiska regler

Kombinera upp till tre booleska ingdngar (SANT / FALSKT-ingdngar) fran timers, komparatorer,
digitala ingdngar, statusbitar och héndelser med hjalp av de logiska operatorerna OCH, ELLER och
INTE. Valj booleska ing&ngar for berakningen i par. 13-40, 13-42 och 13-44. Definiera de opera-
torer som ska anvandas for att kombinera de ingédngar som valts i par. 13-41 och 13-43 logiskt.
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Prioritering vid beréakning

Resultaten av par. 13-40, 13-41 och 13-42 berdknas forst. Resultatet (SANT / FALSKT) av denna
berdkning kombineras med instaliningarna i par. 13-43 och 13-44, vilket ger det slutliga resultatet
(SANT / FALSKT) for den logiska regeln.

13-40 Logisk regel, boolesk 1

Matris [6]

[0] * Falskt

[1] Sant

[2] Kor

[3] Inom intervall

[4] Enligt referens

[5] Momentgrans

[6] Strémgrans

[7] Utanfér strémomr.

[8] Under I, 1&g

[9] Over I, hég

[10] Utanfor varvtalsomr.
[11] Under varvtal, 13g
[12]  Over varvtal, hég

[13] Utanfor dterkopp-
lingsomradde

[14] Under aterk., 13g

[15]  Over 8terk., hdg
[16] Termisk varning

[17] Nat utanfor intervall
[18] Reversering

[19] Varning

[20] Larm (tripp)

[21] Larm (tripplast)
[22] Komparator 0

[23] Komparator 1

[24] Komparator 2

[25] Komparator 3

[26] Logisk regel 0

[27] Logisk regel 1

[28] Logisk regel 2

[29] Logisk regel 3

[30] SL-tidsgrans 0

[31] SL-tidsgrans 1

[32] SL-tidsgrans 2

[33] Digital ingdng DI18
[34] Digital ingdng DI19
[35] Digital ingdng DI27
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[36]

[37]
[38]
[39]
[40]

[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Digital ingdng DI29
(endast FC 302)
Digital ingdng D132
Digital ingdng DI33
Startkommando

Frekvensomformare
stoppad

Aterstall tripp
Autodterst. tripp
OK-knapp
Reset-knapp
Vansterknapp
Hogerknapp
Uppatknapp
Ned&tknapp
Komparator 4
Komparator 5
Logisk regel 4
Logisk regel 5
SL-timeout 3
SL-timeout 4
SL-timeout 5
SL-timeout 6
SL-timeout 7

M FC300 Programmeringshandbok

Valj den forsta booleska (SANT eller FALSKT) insignalen for den
valda logiska regeln.

Se par. 13-01 Starthéndelse ([0] - [61]) och par. 13-02 Stopp-
héndelse ([70] - [74]) for ytterligare beskrivning.

13-41 Logisk regel, operator 1

Matris [6]
Vdlj den forsta logiska operatorn som ska anvandas pé de boo-
leska ingdngarna fran par. 13-40 och 13-42.
[13 -XX] avser den booleska ingdngen i par. 13-*.

[0] *  INAKTIVERAD Ignorera par. 13-42, 13-43 och 13-44.

[1] OCH Utvérderar uttrycket [13-40] OCH [13-42].

[2] ELLER Utvarderar uttrycket [13-40] ELLER [13-42].

[3] OCH INTE Utvérderar uttrycket [13-40] OCH INTE [13-42].

[4] ELLER INTE Utvarderar uttrycket [13-40] ELLER INTE [13-42].

[5] INTE OCH Utvarderar uttrycket INTE [13-40] OCH [13-42].

[6] Inte eller Utvarderar uttrycket INTE [13-40] ELLER [13-42].

[7] Inte och inte Utvarderar uttrycket INTE [13-40] OCH INTE [13-42].
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[8] Inte eller inte Utvarderar uttrycket INTE [13-40] ELLER INTE [13-42].

13-42 Logisk regel, boolesk 2

Matris [6]

[0] Falskt

[1] Sant

[2] Kor

[3] Inom intervall
[4] Enligt referens
[5] Momentgrans

[6] Strémgrans

[7] Utanfor strémomr.
[8] Under I, 1&g

[9] Over I, hég

[10] Utanfor varvtalsomr.
[11] Under varvtal, l13g
[12]  Over varvtal, hog

[13] Utanfor  &terkopp-
lingsomradde

[14] Under aterk., 13g
[15] Over 8terk., hdg
[16] Termisk varning
[17] Nat utanfor intervall
[18] Reversering

[19] Varning

[20] Larm (tripp)

[21] Larm (tripplast)
[22] Komparator 0

[23] Komparator 1

[24] Komparator 2

[25] Komparator 3

[26] Logisk regel 0

[27] Logisk regel 1

[28] Logisk regel 2

[29] Logisk regel 3

[30] SL-tidsgrans 0

[31] SL-tidsgrans 1

[32] SL-tidsgrans 2

[33] Digital ingdng DI18
[34] Digital ingdng DI19
[35] Digital ingdng DI27

[36] Digital ingdng DI29
(endast FC 302)
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[37]
[38]
[39]
[40]

[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
(50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Digital ingang
Digital ingdng

M FC300 Programmeringshandbok

DI32
DI33

Startkommando

Frekvensomformare

stoppad
Aterstall tripp

Autodterst. tripp

OK-knapp
Reset-knapp
Vansterknapp
Hogerknapp
Uppatknapp
Nedatknapp
Komparator 4
Komparator 5
Logisk regel 4
Logisk regel 5
SL-timeout 3
SL-timeout 4
SL-timeout 5
SL-timeout 6
SL-timeout 7

Vélj den andra booleska (SANT eller FALSKT) insignalen for den
valda logiska regeln. Se par. 13-01 Starthéndelse ([0] - [61])
och par. 13-02 Stopphéndelse ([70] - [74]) for ytterligare be-
skrivning.

13-43 Logisk regel, operator 2

Matris [6]
Vélj den andra logiska operatorn som ska anvandas i den boo-
leska ingdngen som berdknas i par. 13-40, 13-41 och 13-42 och
den booleska ingdngen frén par. 13-42.
[13-44] utgdr den booleska ingdngen i par. 13-44.
[13-40/13-42] utgor den booleska ingangen berdknad i par.
13-40, 13-41 och 13-42. INAKTIVERAD [0] (fabriksinstéllning).
Vélj detta alternativ for att ignorera par. 13-44.

[0]*  INAKTIVERAD

[1] OCH Utvarderar uttrycket [13-40/13-42] OCH [13-44].

[2] ELLER Utvarderar uttrycket [13-40/13-42] ELLER [13-44].

[3] OCH INTE Utvarderar uttrycket [13-40/13-42] OCH INTE [13-44].

[4] ELLER INTE Utvarderar uttrycket [13-40/13-42] ELLER INTE [13-44].

[5] INTE OCH Utvarderar uttrycket INTE [13-40/13-42] OCH [13-44].

[6] INTE ELLER Utvarderar uttrycket INTE [13-40/13-42] ELLER [13-44].
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[7] INTE OCH INTE Utvérderar uttrycket INTE [13-40/13-42] och utvarderar OCH
INTE [13-44].

[8] INTE ELLER INTE  Utvérderar uttrycket INTE [13-40/13-42] ELLER INTE [13-44].

13-44 Logisk regel, boolesk 3

Matris [6]

[0] Falskt

[1] Sant

[2] Kor

[3] Inom intervall

[4] Enligt referens

[5] Momentgrans

[6] Strémgrans

[7] Utanfor strémomr.

[8] Under I, &g

[9] Over I, hég

[10] Utanfor varvtalsomr.
[11] Under varvtal, 13g
[12]  Over varvtal, hég

[13] Utanfor dterkopp-
lingsomrade

[14] Under &terk., 13g
[15]  Over &terk., hég
[16] Termisk varning
[17] Nat utanfor intervall
[18] Reversering

[19] Varning

[20] Larm (tripp)

[21] Larm (trippl3st)
[22] Komparator 0

[23] Komparator 1
[24] Komparator 2

[25] Komparator 3
[26] Logisk regel 0
[27] Logisk regel 1
[28] Logisk regel 2
[29] Logisk regel 3
[30] SL-tidsgrans 0
[31] SL-tidsgrans 1
[32] SL-tidsgrans 2
[33] Digital ingdng DI18
[34] Digital ingdng DI19
[35] Digital ingdng DI27
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[36]

[37]
[38]
[39]
[40]

[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Digital ingdng DI29
(endast FC 302)
Digital ingdng DI32
Digital ingdng DI33
Startkommando

Frekvensomformare
stoppad

Aterstall tripp
Autodterst. tripp
OK-knapp
Reset-knapp
Vansterknapp
Hégerknapp
Uppatknapp
Ned&tknapp
Komparator 4
Komparator 5
Logisk regel 4
Logisk regel 5
SL-timeout 3
SL-timeout 4
SL-timeout 5
SL-timeout 6
SL-timeout 7

2.14.6. 13-5* Status

172
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Vélj den tredje booleska (SANT eller FALSKT) ingdngen for den
valda logiska regeln. Se par. 13-01 Starthéndelse ([0] - [61])
och par. 13-02 Stopphéndelse ([70] - [74]) for ytterligare be-
skrivning.

Parametrar for programmering av Smart Logic Control.

13-51 SL Controller-villkor

Matris [20]

[0] Falskt

[1] Sant

[2] Kor

[3] Inom intervall
[4] Enligt referens
[5] Momentgrans
[6] Strémgrans
[7] Utanfor strémomr.
[8] Under I, 1&g
[91 Over 1, hég
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[10] Utanfor varvtalsomr.
[11] Under varvtal, 13g
[12] Over varvtal, hdg

[13] Utanfor  &terkopp-
lingsomréde

[14] Under aterk., l&g
[15] Over 8terk., hdg
[16] Termisk varning

[17] Nat utanfor intervall
[18] Reversering

[19] Varning

[20] Larm (tripp)

[21] Larm (tripplast)

[22] Komparator 0
[23] Komparator 1

[24] Komparator 2

[25] Komparator 3

[26] Logisk regel 0

[27] Logisk regel 1

[28] Logisk regel 2

[29] Logisk regel 3

[30] SL-tidsgrans 0

[31] SL-tidsgrans 1

[32] SL-tidsgrans 2

[33] Digital ingéng DI18

[34] Digital ingdng DI19

[35] Digital ingédng DI27

[36] Digital ingdng DI29
(endast FC 302)

[37] Digital ingéng DI32

[38] Digital ingdng DI33

[39] Startkommando

[40] Frekvensomformare
stoppad

[41]  Aterstall tripp
[42] Autodterst. tripp
[43] OK-knapp
[44] Reset-knapp
[45] Vansterknapp
[46] Hogerknapp
[47] Uppétknapp
[48] Nedatknapp
[50] Komparator 4
[51] Komparator 5
[60] Logisk regel 4
[61] Logisk regel 5
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[70] SL-timeout 3
[71] SL-timeout 4
[72] SL-timeout 5
[73] SL-timeout 6

[74] SL-timeout 7 Valj den booleska ingdng (TRUE eller FALSE) som ska definiera
Smart Logic Control-hdndelsen. Se par. 13-01 Starthdndelse
([0] - [61]) och par. 13-02 Stopphdandelse ([70] - [74]) for yt-
terligare beskrivning.

13-52 SL Controller-funktioner

Matris [20]

[0] *  Inaktiverad Vilj den &tgard som motsvarar SLC-héndelsen. Atgérder utfors
nar motsvarande handelse (som definieras i par. 13-51) utvar-
deras som sant. Det gar att valja bland f6ljande atgarder:
*INAKTIVERAD [0]

[1] Ingen &tgard Ingen 4tgard [1]

[2] Vaélj meny 1 Vélj meny 1 [2] - andrar den aktiva menyn (par. 0-10) till "1".

[3] Valj meny 2 Valj meny 23] - andrar den aktiva menyn (par. 0-10) till "2".

[4] Vélj meny 3 Vélj meny 3 [4] - andrar den aktiva menyn (par. 0-10) till "3".

[5] Valj meny 4 Véalj meny 4 [5] - andrar den aktiva menyn (par. 0-10) till "4".

Om menyn andras, laggs den samman med andra menykom-
mandon som kommer antingen fran de digitala ingdngarna eller
via en faltbuss.

[10] Valj forinstalld ref. 0 V&Jj forinstalld referens 0[10] - valjer forinstalld referens 0.
[11] Valj forinstalld ref. 1 Valj forinstélld referens 1 [11] - valjer forinstalld referens 1.
[12] Valj forinstalld ref. Vélj forinstélld referens 2 [12] - valjer forinstalld referens 2.

[13] Valj forinstalld ref. Vélj forinstélld referens 3 [13] - valjer forinstalld referens 3.

A W N

[14] Valj forinstalld ref. Valj forinstalld referens 4 [14] - valjer forinstalld referens 4.

[15] Valj forinstalld ref.

(6]

Vélj forinstélld referens 5[15] - valjer forinstalld referens 5.
[16] Valj forinstalld ref. 6  Valj forinstalld referens 6 [16] - valjer forinstalld referens 6.

[17] Valj forinstalld ref. 7 V&l forinstélld referens 7[17] - véljer forinstalld referens 7. Om
den aktiva forinstdllda referensen andras, kommer den att lag-
gas samman med andra forinstallda referenskommandon som
kommer antingen frén de digitala ingdngarna eller via en falt-

buss.
[18] Valj ramp 1 Valj ramp 1[18] - valjer ramp 1.
[19] Valj ramp 2 Vélj ramp 2[19] - valjer ramp 2.
[20] Valj ramp 3 Valj ramp 3[20] - valjer ramp 3.
[21] Valj ramp 4 Valj ramp 4[21] - valjer ramp 4.
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[22] Kor Kor[22] - skickar ett startkommando till frekvensomformaren.

[23] Ko6r bakat Kor bakat [23] - skickar ett kommando om reverserad start till
frekvensomformaren.

[24] Stopp Stopp [24] - skickar ett stoppkommando till frekvensomforma-
ren.

[25] Qstopp Qstopp[25] - skickar ett snabbstoppkommando till frekvensom-
formaren.

[26] Dcstop Dcstopp [26] - skickar ett DC-stoppkommando till frekvensom-
formaren.

[27] Utrullning Utrullning [27] - frekvensomformaren rullar ut omedelbart. Alla
stoppkommandon, inklusive utrullningskommandot, stoppar
SLC.

[28] Frys utgéng Frys utgéng [28] - fryser frekvensomformarens utfrekvens.

[29] Starta timer 0 Starta timer 0[29] - startar timer 0, se par. 13-20 for ytterligare
beskrivning.

[30] Starta timer 1 Starta timer 1[30] - startar timer 1, se par. 13-20 for ytterligare
beskrivning.

[31] Starta timer 2 Starta timer 2[31] - startar timer 2, se par. 13-20 for ytterligare
beskrivning.

[32] Ange digital utgdng A Ange digital utgéng A l3g [32] - utgdngar med SL-utgdng A
1&g kommer att vara laga.

[33] Ange digital utgdng B Ange digital utgdng B /8g [33] - utgédngar med SL-utgéng B
1&g kommer att vara l3ga.

[34] Ange digital utgdng C Ange digital utgéng C /8g [34] - utgédngar med SL-utgédng C
1&g kommer att vara laga.

[35] Ange digital utgdng D Ange digital utgdng D /8g [35] - utgdngar med SL-utgdng D
1&g kommer att vara 13ga.

[36] Ange digital utgdng E Ange digital utging E /3g [36] - utgdngar med SL-utgdng E
1&g kommer att vara laga.

[37] Ange digital utgdng F Ange digital utgdng F /3g [37] - utgdngar med SL-utgdng F
1&g kommer att vara 13ga.

[38] Ange digital utgdng A Ange digital utgéng A hog [38] - utgdngar med SL-utgdng A
hég kommer att vara hoga.

[39] Ange digital utgdng B Ange digital utgdng B hdg [39] - utgéngar med SL-utgang B
hég kommer att vara hoga.

[40] Ange digital utgdng C Ange digital utgéng C hog [40] - utgdngar med SL-utgdng C
hég kommer att vara hoga.

[41] Ange digital utgdng D Ange digital utgdng D hdg [41] - utgdngar med SL-utgéng D
hog kommer att vara hoga.

[42] Ange digital utgdng E Ange digital utgéng E hdg [42] - utgdngar med SL-utgdng E
hég kommer att vara hoga.

[43] Ange digital utgdng F Ange digital utgéng F hdg [43] - utgéngar med SL-utgdng F
hog kommer att vara hoga.
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[60]
[61]
[70]

[71]

[72]

[73]

[74]

M FC300 Programmeringshandbok

Rterstall raknare A Aterstdll réknare A[60] - aterstaller raknare A till noll.

Aterstall raknare B Aterstsll réknare B[61] - &terstaller raknare B till noll.

Starta timer 3

Starta timer 4

Starta timer 5

Starta timer 6

Starta timer 7

Starta timer 3[70] - starta timer 3, se par. 13-20 for ytterligare
beskrivning.

Starta timer 4[71] - starta timer 4, se par. 13-20 for ytterligare
beskrivning.

Starta timer 5[72] - starta timer 5, se par. 13-20 for ytterligare
beskrivning.

Starta timer 6 73] - starta timer 6, se par. 13-20 for ytterligare
beskrivning.

Starta timer 7[74] - starta timer 7, se par. 13-20 for ytterligare
beskrivning.
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2.15. Parametrar: Speciella funktioner

2.15.1. 14-** Specialfunktioner

Parametergrupp for att konfigurera speciella frekvensomformarfunktioner.

2.15.2. Vaxelriktarswitch, 14-0*

Parametrar for konfigurering av véxelriktarswitchningen.

14-00 Switchmonster

Option: Funktion:
[0] 60 AVM
[1]1* SFAVM Valj Switchmonster: 60° AVM eller SFAVM.

14-01 Switchfrekvens
Option: Funktion:
[1] 1,5 kHz

14-03 Overmodulering

Option: Funktion:
[0] Av
[1]1* P& Valj P4 [1] for att ansluta 6vermoduleringsfunktionen for mo-

torspanningen, for att uppnd en motorspanning upp till 15 %
stérre an natspanningen.

Vélj Av[0] for att inaktivera 6vermodulering av motorspanning-
en och undvika momentrippel pd motoraxeln. Denna egenskap
kan vara anvandbar t.ex. for slipmaskiner.

14-04 PWM, brus

Option: Funktion:
[0] * Av
[1] On Valj P4 [1] for att omvandla vaxlingsmotorljudet frédn en klar

rington till ett mindre méarkbart ljud. Detta dstadkoms genom att
synkroniseringen av de utgéende pulsbreddsmodulerade faser-
na slumpmassigt andras ndgot.

Vaélj Av[0] for att inaktivera andring av vaxlingsmotorljudet.

2.15.3. 14-1* Nat paZav

Parametrar for konfiguration av 6vervakning och hantering av natfel. Om ett natfel intraffar for-
sOker frekvensomformaren att fortsatta pd ett kontrollerat sétt tills strommen i mellankretsen tar

©o
c
—

14-10 Natfel
Option: Funktion:
[0] *  Ingen funktion
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[1] Kontrollerad ned-
rampning
[2] Kontrollerad ned-

rampning, tripp
[3] Utrullning
[4] Kinetisk backup
[5] Kinetisk backup, tripp
[6] Larm Funktion: Valj den funktion som frekvensomformaren maste

agera pa nar troskelvardet i par 14-11 har uppnatts.
Parameter 14-10 kan inte andras nar motorn &r igang.

Kontrollerad nedrampning.

Frekvensomformaren utfor en kontrollerad nedrampning. Om
par 2-10 ar [0] Av eller [2] AC-broms kommer rampningen att
folja 6verspanningsnedrampningen. Om par 2-10 ar [1] Mot-
sténdsbroms foljer rampningen instéllningen i par. 3-81 Snabb-
stopp, ramptid.

Kontrollerad nedrampning [1]:

Efter inkoppling &r frekvensomformaren redo for start. Kontrol-
lerad nedrampning och tripp [2]: Efter inkoppling behover frek-
vensomformaren en 3terstélining innan den &r redo for start.

= = = DC-spanning
— Utvarvial rpm

s Overspiinningsstyrning niva

R
Par 14-11 A

Tid

= = = DC-spanning
— Utvarvial rpm

1%8TI08.10

Uverspanningsstyrning niva
—_—
Par 14-11 / AN

N8t T

1. Strémmen kommer tillbaka fére energin frdn mellan-
kretsen/tréghetsmomentet eftersom belastningen ar
for 13g. Frekvensomformare utfér en kontrollerad ned-
rampning nar par. 14-11 har uppnétts.

2. Frekvensomformaren utfor en kontrollerad nedramp-
ning sd lange som det finns energi i mellankretsen. Vid
denna tidpunkt kommer motorn att rullas ut.

Kinetisk backup:

Frekvensomformaren utfor en kinetisk backup. Om par 2-10 ar
[0] Av eller [2] AC-broms kommer rampningen att félja dver-
spanningsnedrampningen. Om par 2-10 &r [1] Motstdnds-
broms féljer rampningen instadllningen i par. 3-81 Snabbstopp,
ramptid.
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Kinetisk backup [4]: Frekvensomformaren kommer att fortsatta
kora sd ldnge som det finns energi frén troghetsmomentet i be-
lastningen.

Kinetisk backup [5]: Frekvensomformaren kommer att kora pd
samma hastighet s& lange som det finns energi frén troéghets-
momentet i belastningen. Om mellankretsspanningen faller un-
der par. 14-11 kommer frekvensomformaren att trippa.

= — = uG-spanning

= Utvarvtal rpm g
Uverspinningsstyming niva
Par 14-11 S
o
Tid
Nat
= =— = uG=-spanning e
— Utvarvtal rpm E
| _ Uversptinningsstyming niva - -
Par 14-11 —-—— !
N 1
N I
s I
Y 1
Td
N&t

14-11 Néatspénning vid natfel

Range: Funktion:

342V - enna parameter anger spanningstroskelvardet vid vilket den
* [150 - 600 V] D t anningstroskelvardet vid vilket d
valda funktionen i par. 14-10 ska aktiveras.

14-12 Funktion vid natfel

Option: Funktion:

[0]*  Tripp

[1] Varning

[2] Inaktiverad Om ett allvarligt natfel upptacks:

Valj Tripp [0] for att trippa frekvensomformaren;

Valj Varning [1] for att utfarda en varning; or

Valj Inaktiverad [2] for ingen atgérd.

Om frekvensomformaren kors nér ett allvarligt natfel foreligger
forkortas motorns livslangd. Forhéllanden anses som allvarliga
om motorn kérs kontinuerligt nara nominell belastning (dvs. en
pump eller en flakt kors ndra fullt varvtal).

2.15.4. Trippaterst. 14-2*

Parametrar for konfigurering av automatisk aterstallning, speciell tripphantering och sjalvtest eller
initiering av styrkort.

MG.33.M2.07 - VLT ® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 179



2. Sa har programmerar du

180

M FC300 Programmeringshandbok

14-20 Aterstallningslage

Option:
[01*
[1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
(9]
[10]
[11]
[12]
[13]

Manuell aterst.
Autodterstallning x 1
Autodterstallning x 2
Autodterstallning x 3
Autodterstédlining x 4
Autodterstallning x 5
Autodterstallning x 6
Autodterstallning x 7
Autodterstdlining x 8
Autodterstdllning x 9
Autodterstallning x 10
Autodterstallning x 15
Autodterstélining x 20

Obegransad autodter-
stallning.

Funktion:

I denna parameter kan du vélja en &terstallningsfunktion efter
tripp. Efter aterstallning kan frekvensomformaren startas om.
Valj Manuell dterstélining [0] om du vill genomféra en dterstall-
ning med [RESET] eller via de digitala ingdngarna.

Valj Autoterstélining x 1... x 20[1]-[12] om du vill genomféra
mellan en och tjugo autodterstallningar efter tripp.

Valj Obegrénsad autodterstdllning [13] for kontinuerlig ater-
stallning efter tripp.

OBS!

Motorn kan starta utan férvarning. Om det angiv-
na antalet AUTOATERSTALLNINGAR né&s inom 10
minuter 6vergdr frekvensomformaren till laget
Manuell dterst. [0]. Efter att den manuella ater-
stallningen har genomforts atergdr installningen
av par. 14-20 till det ursprungliga valet. Om an-
talet automatiska dterstallningar inte nds inom 10
minuter eller en manuell dterstalining genomfors,
aterstélls den interna raknaren for AUTOMATISK
ATERSTALLNING till noll.

OBS!

Automatisk &terstallning &r ocksd aktiv for att
dterstdlla sakerhetsstoppfunktionen i firmware-
programmet < 4.3x.

14-21 Automatisk aterstarttid

Range:
10 s*

[0 - 600 s]

Funktion:

Stall in tidsintervallet fran tripp till start av den automatiska
dterstéliningsfunktionen. Denna parameter ar aktiv nar par.
14-20 stalls p& Autodterstélining [1] - [13].
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14-22 Driftlage

Option: Funktion:

[0] *  Normal drift
[1] Styrkortstest

[2] Initiering Anvand denna parameter for att ange normal drift; for att ge-
nomfdéra tester; eller for att initiera alla parametrar utom par.
15-03, 15-04 och 15-05. Denna funktion ar aktiv endast nar ef-
fekten Overfors till frekvensomformaren.
Valj Normal drift [0] for normal drift av frekvensomformaren
med motorn i den valda tillampningen.
Valj Styrkortstest [1] om du vill testa de analoga och digitala
ingdngarna och utgdngarna samt styrspanningen p& +10 V. En
testanslutning med interna anslutningar kravs for detta test. Sa
har utfér du ett styrkortstest:

1. Valj Syrkortstest [1].

2.  Koppla frdn natspanningen och vanta tills displayen
slocknar.

Stall switch S201 (A53) och S202 (A54) = "ON" / L.

Anslut testkontakten (se nedan).

Anslut till natspanningen.
Utfor olika test.

N oo o W

Resultaten visas pd LCP:n och frekvensomformaren
borjar arbeta i en evighetsslinga.

8. Par. 14-22 stélls automatiskt pd Normal drift. Genom-
for en startsekvens for att starta med Normal drift efter
ett styrkortstest.

Om testresultatet ar OK:

LCP-avlasning: Styrkort OK.

Koppla frdn natspanningen och ta bort testkontakten. Den gro-
na lysdioden pd styrkortet kommer att téndas.

Om testet ej godkanner kortet:

LCP-avlasning: I/O-fel for styrkortet.

Byt ut frekvensomformare eller styrkort. Den réda lysdioden pd
styrkortet tands. Testkoppling (anslut foljande plintar): 18 - 27
-32;19-29-33;42-53-54
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Valj Initiering [2] for att terstalla alla parametervarden till fab-
riksinstallningarna, utom par. 15-03, 15-04 och 15-05. Frekven-
somformaren kommer att 8terstallas vid nasta nattillslag.

Par. 14-22 kommer ocksd att tergd till fabriksinstallningen
Normal drift [0].

14-25 Trippfordr. vid mom.grans

Range: Funktion:

60s* [0-60s] Ange trippfordréjningen vid momentgransen i sekunder. Nar ut-
momentet ndr momentgranserna (par. 4-16 och 4-17) utlses
en varning. Nar momentgransvarningen fortlépande varit nar-
varande under den tidsperiod som anges in denna parameter,
trippar frekvensomformaren. Inaktivera trippfordréjningen ge-
nom att stélla parametern pa 60 s = AV. Termisk 6vervakning
av frekvensomformaren kommer fortfarande att vara aktiv.

14-26 Trippfordréjning vid véxelriktarfel

Range: Funktion:

Stor- [0-305s] Nar frekvensomformaren registrerar Gverspanning inom den in-
leksrela- stallda tiden utfors tripp efter den installda tiden.

terad Om vardet = 0 ar skyddsldget aktiverat

OBS!
Det rekommenderas att inaktivera skyddsidge i
lyfttilldmpningar.

14-29 Servicekod
Range: Funktion:
000000 [000000 Hex - FFFFF] Endast for intern service.
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2.15.5.

2.15.6.

14-3* Stromgransreg.

FC 300-serien har en inbyggd stromgransregulator som aktiveras nar motorstrdmmen, och dar-
med momentet, dverstiger momentgranserna som ar programmerade i par. 4-16 och 4-17.

N&r stromgransen har ndtts i motordrift eller generatordrift, forsdker frekvensomformaren att sd
snabbt som méjligt reducera vridmomentet under de férinstallda momentgranserna utan att for-
lora kontrollen éver motorn.

Nar strémstyrningen ar aktiv kan frekvensomformaren stoppas endast genom att sdtta en digital
ingang till Utrulining, inv. [2] eller Utr. och Sterstalining inv. [3]. En signal p& plintarna 18 till 33
kommer inte att aktiveras forrdn frekvensomformaren inte langre ar nara stromgransen.

Genom att anvénda en digital ingdng som &r installd pad Utrulining, inv. [2] eller Utr. och Sterst,,
/inv. [3] anvander motorn inte nedramptiden eftersom enheten rullas ut. Om ett snabbstopp ar
nddvandigt anvénds styrfunktionen foér den mekaniska bromsen tillsammans med en extern elekt-
romekanisk broms ansluten till tillampningen.

14-30 Stromgransreg., prop. forstarkning

Range: Funktion:

100 %* [0 - 500 %] Ange det proportionella forstarkningsvardet for stromgransre-
gulatorn. Om ett hégre varde valjs, kommer regulatorn att
reagera snabbare. Om det satts alltfor hogt, kommer regulatorn
att bli instabil.

14-31 Stromgréansreg., integrationstid

Range: Funktion:

0,020 s*[0,002 - 2,000 s] Styr stromgransregulatorns integrationstid. Om den stélls in pa
ett lagre varde reagerar den snabbare. Om vardet satts alltfor
1&gt blir regulatorn instabil.

14-4* Energioptimering

Parametrar for justering av energioptimeringsnivan for b&de variabelt moment (VT) och AEO (au-
tomatisk energioptimering).

14-40 Var.moment, niva

Range: Funktion:

66%* [40 - 90%] Mata in nivén for motormagnetisering vid ldga varvtal. Val av
I&gt vérde reducerar energiforluster i motorn men reducerar
ocksd belastningskapaciteten.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

14-41 Minimal AEO-magnetisering

Range: Funktion:

40%* [40 - 75%] Mata in lagsta tilldtna magnetiseringen for AEO. Val av lagt var-
de reducerar energiférluster i motorn men kan ocksé reducera
formdagan att motstd ovantade belastningsférandringar.
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14-42 Minimal AEO-frekvens
Range: Funktion:

10Hz* [5-40 Hz] Mata in den minimifrekvensen vid vilken den automatiska ener-
gioptimeringen (AEQ) ska aktiveras.

14-43 Motorns cosfi
Range: Funktion:

0.66* [0.40 - 0.95] Borvardet for cos(phi) anges automatiskt for basta méjliga AEO-
prestanda. Den har parametern bor normalt inte dndras. I en
del situationer kan det emellertid vara nédvandigt att mata in
ett nytt vérde for finjustering.

2.15.7. Miljo, 14-5*

Dessa parametrar hjalper frekvensomformaren att fungera vid speciella miljéférhallanden.

Option: Funktion:
[0] Av
[1]1* P& Valj P4 [1] for att sakerstalla att frekvensomformaren uppfyller

EMC-standarden.

Valj Av [0] endast nar frekvensomformaren matas med nat-
spanning frén ett isolerat nat, dvs. IT-nat. I detta lage &r de
interna RFI-kapacitanserna (filterkondensatorerna) mellan
chassit och RFI-filterkretsen for ndtspanningen bortkopplade for
att det inte ska uppstd skador pd mellankretsen och for att
minska jordstrommarna (enligt IEC 61800-3).

14-52 Fléktstyrning

Option: Funktion:

[0]* Auto

[1] P& 50 %

[2] P& 75 %

[3] P& 100 % V4lj lagsta hastighet for den interna fldkten.
Valj Auto [0] for att kora flakten endast da den interna tempe-
raturen i frekvensomformaren ar i omrddet 35° C till ca 55° C.

Flakten kommer att rotera med 18g hastighet vid 35° C och med
full hastighet vid 55° C.

14-53 Fléktdovervakning

Option: Funktion:
[0] Inaktiverad

[1]*  Varning

(2] Tripp

Valj hur frekvensomformaren ska reagera om en felaktig flakt
registreras.
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14-55 Utgangsfilter
Option: Funktion:
[0]* Inget filter

[1] Sinusvadfilter Valj vilken typ av utgdngsfilter som &r anslutet. Du kan inte
andra denna parameter nar motorn kors.

14-56 Kapacitans, utgangsfilter

Range: Funktion:

2,0 pF* [0,1 - 6500,0 pF] Stall in kapacitans pa utgangsfiltret. Vardet finns i filtertabellen.
OBS!
Detta kravs for korrekt kompensation i Flux-lage
(par. 1-01)

14-57 Induktans utgangsfilter

Range: Funktion:
7,000 [0,001 - 65,000 mH] Stall in induktansen pd utgangsfiltret. Vardet finns i filtertabel-
mH* len.
OBS!
Detta kravs for korrekt kompensation i Flux-ldge
(par. 1-01)

2.15.8. 14-7* Kompatibilitet

Denna parameter anvands for att stédlla in kompatibilitet for VLT 3000, VLT 5000 till FC 300

14-72 VLT-larmord

Range: Funktion:
0* [0 - 4294967295] Las av larmordet som Overensstammer med VLT 3000 eller VLT
5000

14-73 VLT-varningsord

Range: Funktion:
0* [0 - 4294967295] Las av varningsordet som dverensstémmer med VLT 3000 eller
VLT 5000

14-74 VLT Utok. statusord
Range: Funktion:

0* [0 - 4294967295] Las av det utdkade statusordet som Overensstammer med VLT
3000 eller VLT 5000
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2.16. Parametrar: Frekvensomformarinformation

2.16.1. 15-** Driveinformation

2

Parametergrupp som innehdller frekvensomformarinformation, som t.ex. driftdata, hdrdvarukon-
figuration och programversioner.

2.16.2. 15-0* Driftdata

Parametergrupp som innehdller driftdata, t.ex. drifttimmar, kWh-raknare, nattillslag, osv.

15-00 Drifttimmar
Range: Funktion:

Oh* [0 - 2147483647 h]  Visa hur manga timmar frekvensomformaren har varit i drift.
Vardet sparas nar frekvensomformaren stangs av.

15-01 Drifttid
Range: Funktion:
0 h* [0 - 2147483647 h]  Visa hur m&nga timmar motorn har varit i drift. Aterstall rakna-

ren i par. 15-07. Vardet sparas nér frekvensomformaren stdngs
av.

15-02 kWh-raknare
Range: Funktion:

0 kwh* [0-2147483647 kWh] Anger motorns férbrukning som ett medelvarde under en tim-
me. Aterstall raknaren i par. 15-06.

15-03 Nattillslag
Range: Funktion:
0% [0 - 2147483647] Visa hur mé&nga ganger frekvensomformaren har slagits pa.

15-04 Overhettningar

Range: Funktion:
0* [0 - 65535] Visa antalet temperaturfel som har uppstétt i frekvensomfor-
maren.

15-05 Overspanningar

Range: Funktion:
0* [0 - 65535] Visa antalet dverspanningar som har uppstétt i frekvensomfor-
maren.
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15-06 Aterstall kwh-réaknare

Option: Funktion:
[0]* Aterstdll inte
[1] Aterstall raknare Valj Aterstéll réknare [1] och tryck sedan p& [OK] for att 8ter-

stalla kWh-raknaren till noll (se par 15-02).
Valj Aterstsll inte [0] om du inte vill att kWh-rdknaren aterstalls.

OBS!
Aterstaliningen genomfors nar du trycker p& [OK].

15-07 Aterstall drifttidsraknare

Option: Funktion:
[0]* Aterstdll inte
[1] Rterstall raknare Valj Aterstll réknare [1] och tryck sedan p& [OK] for att &ter-

stalla drifttidsraknaren till noll (se par. 15-01). Denna parameter
kan inte valjas via den seriella porten (RS 485).

Valj Aterstll inte [0] om du inte vill att drifttidsréknaren &ter-
stalls.

2.16.3. Inst. for datalogg, 15-1*

Dataloggen mdjliggor kontinuerlig loggning av upp till 4 datakallor (par. 15-10) med olika frekvens
(par. 15-11). En trigg-hdndelse (par. 15-12) och ett fonster (par. 15-14) anvands for att starta
och stoppa loggningen baserat pé villkor.

15-10 Loggningskalla

Matris [4]

Inget
14-72 VLT-larmord

14-73 VLT-varnings-
ord

14-74 VLT Utok. sta-
tusord

[16-00
Styrord]

16-01 Referens [En-
het]

16-02 Referens %
16-03 Statusord
16-10 Effekt [kW]
16-11 Effekt [hk]
16-12 Motorspanning
16-13 Frekvens
16-14 Motorstrém
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16-16 Moment

16-17 Varvtal [v/m]
16-18 Motor, termisk
16-30 DC-busspan-
ning

16-32 Bromsenergi/s
16-33 Bromsenergi/2

min

16-34 Kylplattans
temp.

16-35 Vaxelriktare,
termisk

16-50 Extern referens
16-51 Pulsreferens
16-52  Aterkoppling
[Unit]

16-54 Aterkoppling 1
[Unit]

16-55 Aterkoppling 2
[Unit]

16-56 Aterkoppling 3
[Unit]

16-60 Digital ingdng
16-62 Analog ingang

53

16-64 Analog ingdng
54

16-65 Analog utgang
42 [mA]

16-66 Digital utgang
[bin]

16-75 Analog in
X30/11

16-76  Analog in
X30/12

16-77 Analog ut
X30/8 [mA]

16-90 Larmord

16-92 Varningsord

16-94 Utok. statusord

34-70 MCO-larmord 1

34-71 MCO-larmord 2 Valj vilka variabler som ska loggas.

15-11 Loggningsintervall

Range: Funktion:

1ms* [1 - 86400000 ms] Mata in intervallet i millisekunder mellan varje sampling av va-
riablerna som ska loggas.
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15-12 Trigg-villkor

Option:

(o1 *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
(9]
[10]
[11]
[12]
[13]

[14]
[15]
[16]
[17]
(18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
(28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]

(37]
[38]
[50]
[51]
(60]
[61]

Falskt

Sant

Kor

Inom intervall
Enligt referens
Momentgrans
Strdmgrans
Utanfor stromomr.
Under I, 1&g

Over I, hég
Utanfor varvtalsomr.
Under varvtal, 1&g
Over varvtal, hég

Utanfor  &terkopp-
lingsomréde

Under 3terk., l&g
Over 8terk., hdg
Termisk varning
Nat utanfor intervall
Reversering
Varning

Larm (tripp)

Larm (tripplast)
Komparator 0
Komparator 1
Komparator 2
Komparator 3
Logisk regel 0
Logisk regel 1
Logisk regel 2
Logisk regel 3
Digital ingdng DI18
Digital ingdng DI19
Digital ingdng DI27
Digital ingdng DI29
(endast FC 302)
Digital ingdng DI32
Digital ingdng DI33
Komparator 4
Komparator 5
Logisk regel 4
Logisk regel 5

Funktion:

Valj triggerhandelse. Nar triggerhandelsen intréffar anvands ett
fonster for att Idsa loggen. Loggen kommer dérefter att behélla
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en bestamd andel av samplingarna frén fore triggerhandelsen
(par. 15-14).

15-13 Loggningsléage

Option: Funktion:

[0]* Logga alltid

[1] Logga 1 g. vid trigg  Valj Logga alltid [0] for kontinuerlig loggning.
Valj Logga 1 g. vid trigg [1] for att starta och stoppa loggningen
villkorligt genom att anvanda par. 15-12 och par. 15-14.

15-14 Spara fore trigg
Range: Funktion:

50% [0 - 100] Mata in andelen av alla sampel fore triggerhdndelsen som ska
sparas i loggen. Se ocks& par. 15-12 och par. 15-13.

2.16.4. Historiklogg, 15-2*

Granska upp till 50 loggade datahdndelser via matrisparametrarna i denna parametergrupp. For
alla parametrar i gruppen &r [0] senaste data och [49] &ldsta data. Data skapas varje géng en
héndelse intraffar (far inte forvaxlas med SLC-handelser). Handelseri detta sammanhang defini-
eras som en andring inom négot av foljande omréden:

1.  Digital ingdng

2. Digital utgdng (6vervakas inte i denna version av programmet)
3. Varningsord

4. Larmord

5.  Statusord

6.  Styrord

7. Utokat statusord

Héndelserloggas med varde och tidsstampling i ms. Tidsintervallet mellan tvd handelser beror pd
hur ofta hdndelser intraffar (max en gang per genomsokningsperiod ). Dataloggningen sker kon-
tinuerligt, men om ett larm intraffar sparas loggen och vardena kan visas pé displayen. Den héar
funktionen ar anvandbar ndr du t.ex. utfér service efter tripp. Visa historikloggen som finns i denna
parameter via den seriella kommunikationsporten eller pd displayen.

15-20 Historiklogg: handelse

Matris [50]

0* [0 - 255] Visa handelsetypen for den loggade handelsen.

15-21 Historiklogg: varde

Matris [50]
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0* [0 - 2147483647] Visa vardet for den loggade handelsen. Tolka handelsevarden
enligt foljande tabell:

Digital ingdng Decimalvarde. Se par. 16-60 for beskrivning ef-
ter konvertering till binart varde.

Digital utgéng (6vervakas Decimalvérde. Se par. 16-66 for beskrivning ef-

inte i denna version av pro- ter konvertering till binart varde.

grammet)

Varningsord Decimalvarde. Se par. 16-92 for beskrivning.

Larmord Decimalvarde. Se par. 16-90 for beskrivning.

Statusord Decimalvarde. Se par. 16-03 for beskrivning ef-
ter konvertering till binart varde.

Styrord Decimalvarde. Se par. 16-00 for beskrivning.

Utokat statusord Decimalvarde. Se par. 16-94 for beskrivning.

15-22 Historiklogg: tid

Matris [50]

0* [0 - 2147483647] Visa tidpunkten nar den loggade handelsen intraffade. Tiden
mats i ms fran frekvensomformarens start. Max. vardet mot-
svarar ungefar 24 dagar vilket innebar att raknaren bérjar om
pd noll efter denna tidsperiod.

2.16.5. Fellogg, 15-3*

Parametrar i denna grupp ar matrisparametrar, dar upp till 10 fel kan visas. [0] &r senast loggade
data och [9] de &ldsta. Felkoder, varden och tidsstampel kan visas for alla loggade data.

15-30 Fellogg: felkod

Matris [10]

0* [0 - 255] Visa felkoden och sld upp dess betydelse i kapitlet Felsokning i
AF 300 Design Guide.

15-31 Fellogg: varde

Matris [10]

0* [-32767 - 32767] Visa ytterligare en beskrivning av felet. Denna parameter an-
vands oftast tillsammans med larm 38 "internt fel".

15-32 Fellogg: Tid

Matris [10]
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0* [0 - 2147483647] Visa tidpunkten nar den loggade handelsen intraffade. Tiden
maéts i sekunder frén frekvensomformarens start.

2 2.16.6. Drive identifiering, 15-4*

Parametrar som innehéller skrivskyddad information om maskinvaru- och programvarukonfigura-
tion for frekvensomformaren.

15-40 FC-typ
Option: Funktion:

Visa FC-typ. Det som visas ar identiskt med AF 300-seriens ef-
fektfalt i typkodsdefinitionen, tecken 1-6.

15-41 Effektdel

Option: Funktion:

Visa FC-typ. Det som visas ar identiskt med AF 300-seriens ef-
fektfalt i typkodsdefinitionen, tecken 7-10.

15-42 Spénning

Option: Funktion:

Visa FC-typ. Det som visas ar identiskt med AF 300-seriens ef-
fektfalt i typkodsdefinitionen, tecken 11-12.

15-43 Programversion

Option: Funktion:
Visa den kombinerade programvaruversionen (eller "paketver-
sionen") som bestar av effektprogramvara och styrprogramva-
ra.

15-44 Bestélld typkodstréng

Option: Funktion:
Visa den typkodstrang som anvands vid ombestalining av en
frekvensomformare med dess ursprungliga konfiguration.

15-45 Faktisk typkodstrang
Option: Funktion:
Visa faktisk typkodstrang.

15-46 Frekvensomf. bestallningsnummer

Option: Funktion:

Visa det 8-siffriga bestallningsnumret for ombestéllning av en
frekvensomformare med dess ursprungliga konfiguration.
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15-47 Bestallningsnr for natkort

Option: Funktion:
Visa bestallningsnumret fér natkortet.

15-48 LCP-idnr
Option: Funktion:
Visa ID-numret for LCP:n.

15-49 Program-ID, styrkort
Option: Funktion:
Visa versionsnumret for styrkortets programvara.

15-50 Program-ID, natkort
Option: Funktion:
Visa versionsnumret for natkortets programvara.

15-51 Frekvensomf. serienummer
Option: Funktion:
Visa serienumret for frekvensomformaren.

15-53 Serienummer for natkort

Option: Funktion:
Visa serienumret for natkortet.

2.16.7. Tillvals-id, 15-6*

Den hér skrivskyddade parametergruppen innehaller information om maskinvaru- och program-
varukonfiguration for installerat tillval i ppningarna A, B, CO och C1.

15-60 Tillval monterat
Option: Funktion:

Visa den typ av tillval som monterats.

15-61 Programversion for tillval
Option: Funktion:
Visa programversionen for det tillval som monterats.
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15-62 Bestallningsnr for tillval
Option: Funktion:
Visar bestallningsnumret for de tillval som monterats.

15-63 Serienr for tillval
Option: Funktion:
Visa serienumret for det tillval som monterats.

2.16.8. Parameterinfo, 15-9*

Parameterlistor

15-92 Definierade parametrar

Matris [1000]

0* [0 -9999] Visa en lista dver alla definierade parametrar i frekvensomfor-
maren. Listan avslutas med 0.

15-93 Andrade parametrar

Matris [1000]

0* [0 -9999] Visa en lista Gver de parametrar som andrats i forhallande till
fabriksinstéllningen. Listan avslutas med 0. Andringar kanske
inte syns forran upp till 30 sekunder efter implementering.

15-99 Parametermetadata

Matris [30]

0* [0 - 9999] Denna parameter innehdller data som anvands av programva-
ruverktyget MCT10.
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2.17. Parametrar: Dataavlasningar

2.17.1. 16-** Dataavlasningar

Parametergrupp for dataavlasningar, t.ex. aktuell referens, spanning, styrning, larm, varningar
och statusord.

2.17.2. 16-0* Allman status

Parametrar for avlasning av allman status, t.ex. berdknad referens, aktivt styrord och status.

16-00 Styrord
Range: Funktion:

0* [0-FFFF] Visa det styrord som skickats fran frekvensomformaren via den
seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-01 Referens [Enhet]

Range: Funktion:
0.000* [-999999.000 - Visa aktuellt referensvarde som tillampas pd& impulsbas eller
999999.000] analog bas i enheten beroende p& den konfiguration som valts

i par. 1-00 (Hz, Nm eller RPM).

16-02 -200.0 - 200.0 %o

Range: Funktion:

0.0%* T[] Visa den totala referensen. Den totala referensen &r summan av
digitala, analoga, férinstallda, buss- och frysreferenser, plus dka
och minska.

16-03 Statusord
Range: Funktion:

0* [0-FFFF] Visa det statusord som skickats frén frekvensomformaren via
den seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-05 Faktiskt huvudvérde [%6]

Range: Funktion:

0%*  [-100 to +100 %] Visa ordet om tvd byte som skickats med statusordet till buss-
mastern och innehadller det faktiska huvudvéardet.

16-09 Anpassad avlasning

Range: Funktion:
0,00 en- [x.xx - X.xx enhet] Se vardet pa anpassad avlasning frén par. 0-30 till par. 0-32
het*

2.17.3. 16-1* Motorstatus

Parametrar for lasning av motorstatusvarden.
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16-10 Effekt [kW]

Range: Funktion:

0,0kw* [0,0 - 1000,0 kW] Visa motoreffekten i kW. Visat varde beréknas efter faktisk mo-
torspanning och motorstrom. Vardet filtreras, och det kan darfor
ta ca 30 millisekunder frén det att ett ingdngsvéarde andras till
dess att vardena andras i dataavl@sningen.

16-11 Effekt [hkr]
Range: Funktion:

0,00hp* [0,00 - 1000,00 hp]  Visa motoreffekten i hk. Visat varde berdknas efter faktisk mo-
torspanning och motorstrom. Vardet filtreras, och det kan darfor
ta ca 30 millisekunder frén det att ett ingéngsvarde andras till
dess att vardena andras i dataavlasningen.

16-12 Motorspénning

Range: Funktion:

0,0 v* [0,0 - 6000,0 V] Visa motorspanningen, ett berdknat varde som anvands for
styrning av motorn.

16-13 Motorfrekvens
Range: Funktion:
0,0Hz* [0,0 - 6500,0 Hz] Visa motorfrekvensen, utan resonansdampning.

16-14 Motorstrom
Range: Funktion:

0,00 A* [0,00 - 0,00 A] Visa motorstrommen, uppmatt som ett medelvarde, IRMS. Var-
det filtreras och det kan ta ca 30 millisekunder frén det att ett
ingdngsvarde dndras till dess att dataavldsningsvardena andras.

16-15 Frekvens [90]

Range: Funktion:

0.00%* [0.00 - 0.00 %] Visa ord bestdende av tvd byte som rapporterar den faktiska
motorfrekvensen (utan resonansdampning) som en procentan-
del (skala 0000-4000 Hex) av par. 4-19 Max. utfrekvens. Ange
par. 9-16 index 1 for att skicka den med statusordet i stallet for
MAV.

16-16 Moment

Range: Funktion:
0,0Nm* [-3000,0 - 3000,0 Visa det momentvarde med fortecken som levereras till moto-
Nm] raxeln. 160 % motorstrom och moment i forhdllande till nomi-

nellt moment &verensstdmmer inte exakt. Vissa motorer
levererar mer @n 160 % moment. Min- och max-vardet beror
alltsd béde pd maximal motorstrém och vilken motor som an-
vands. Vardet filtreras och det kan ta ca 30 millisekunder fran
det att ett ingdngsvérde andras till dess att vérdena andras i
dataavlasningen.
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16-17 Varvtal [v/m]
Range: Funktion:

0 v/m* [0-0 v/m] Visa verkligt motorvarvtal. Vid processreglering utan aterkopp-
ling eller med &terkoppling uppskattas motorvarvtalet. Vid varv-
talsstyrning med &terkoppling, mats motorvarvtalet.

16-18 Motor, termisk
Range: Funktion:

0 %* [0-100 %] Visa beraknad termisk belastning fér motorn. Urkopplingsgréan-
sen ar 100 %. Grunden for berakningen ar den ETR-funktion
som valts i par. 1-90.

16-19 KTY-sensortemperatur

Range: Funktion:

0°C*  [0-xxx° C] Returnerar den faktiska temperaturen i KTY-sensorenheten i
motorn.
Se par. 1-9%*,

16-20 Motorvinkel
Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Visa aktuell vinkelférskjutning for pulsgivare/upplosare i forhal-
lande till indexpositionen. Vardeintervallet 0-65535 motsvarar
0-2*pi (radianer).

16-22 Moment [%6]
Range: Funktion:

0%*  [-200 - 200%] Visat varde avser momentet i procent av nominellt moment,
med fortecken, som levereras till motoraxeln.

2.17.4. 16-3* Drive status

Parametrar f6r rapportering av frekvensomformarens status.

16-30 DC-busspanning
Range: Funktion:
0 V* [0 - 10000 V] Visa ett uppmatt vdrde. Vérdet filtreras och det kan ta ca 30

millisekunder frén det att ett ing&ngsvarde dndras till dess att
vardena andras i dataavlasningen.

16-32 Bromsenergi/s

Range: Funktion:
0,000 [0,000 - 0,000 kw] Visa den bromseffekt som 6verfors till ett externt bromsmot-
kw* stand, uttryckt som ett momentanvarde.
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16-33 Bromsenergi/2 min

Range: Funktion:
0,000k [0,000 - 500,000 kW] Visa den bromseffekt som Overfors till ett externt bromsmot-
W* stand. Medeleffekten beréknas som ett genomsnitt fér de se-

naste 120 sekunderna.

16-34 Kylplattans temp.

Range: Funktion:

0°c* [0-255°C] Visa temperaturen i kylplattan for frekvensomformaren. Ur-
kopplingsgransen ar 90 + 5° C, och motorn &terinkopplas vid
60 + 5° C.

16-35 Vaxelriktare, termisk
Range: Funktion:
0%* [0-0 %] Visa procentbelastningen for véxelriktaren.

16-36 Vaxelriktare nom. strom

Range: Funktion:

A* [0,01 - 10000,00 A] Visa den nominella strommen for vaxelriktaren, vilket bér mots-
vara markskyltsdata p& den anslutna motorn. Data anvéands for
berdkning av vridmoment, motorskydd med mera.

16-37 Véxelriktare max. strom
Range: Funktion:

A* [0,01 - 10000,00 A] Visa den maximala strdmmen for vaxelriktaren, vilket bor mots-
vara markskyltsdata p& den anslutna motorn. Data anvands for
berakning av vridmoment, motorskydd med mera.

16-38 SL Controller, status

Range: Funktion:
0* [0 - 100] Visa statusen for den handelse som héller pd att utféras av SL
Controller.

16-39 Styrkortstemperatur
Range: Funktion:
0°c* [0-100-°C] Visar styrkortets temperatur, angiven i ° C.

16-40 Loggbuffert full

Option: Funktion:

[0] * Nej

[1] Ja Se om loggbufferten &r full (se par. 15-1*), Loggbufferten blir
inte full nar par. 15-13 Loggningslédge har angetts till Logga all-
tid [0].
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2.17.5. 16-5* Ref. & aterk.

Parametrar for rapportering av referens- och aterkopplingsingéng.

16-50 Extern referens

Range: Funktion:

0.0*  [-200.0 - 200.0] Visa den totala referensen, summan av digitala, analoga, forin-
stallda, buss- och frysreferenser, plus 6ka och minska.

16-51 Pulsreferens

Range: Funktion:

0.0% [-200 - 200] Visa referensvardet frédn programmerade digitala ingdngar. Av-
Iasningen kan ocksd 3terspegla impulserna frdn en inkrementell
pulsgivare.

16-52 Aterkoppling [enhet]

Range: Funktion:
0.0*  [-999999.999 - Visa aterkopplingsenheten fran enheter och skala som har valts
999999.999] i par. 3-00, 3-01, 3-02 och 3-03.

16-53 DigiPot-referens

Range: Funktion:
0.0* [-200 - 200] Visa bidraget frdn den digitala potentiometern till den faktiska
referensen.

2.17.6. 16-6* Ingangar & utgangar

Parametrar for rapportering av digitala och analoga I0-portar.

16-60 Digital ingang

Range: Funktion:

0* [0 - 63] Visa signalstatus frén de aktiva digitala ingdngarna. Exempel:
Ingéng 18 korresponderar till bit 5, "0" = ingen signal, "1" =
ansluten signal.

Bit 0 Digital ingdng, plint 33

Bit 1 Digital ingdng, plint 32

Bit 2 Digital ingdng, plint 29

Bit 3 Digital ingdng, plint 27

Bit 4 Digital ingdng, plint 19

Bit 5 Digital ingdng, plint 18

Bit 6 Digital ingdng, plint 37

Bit 7 Digital ingdng GP I/O-plint X30/4
Bit 8 Digital ingdng GP I/O-plint X30/3
Bit 9 Digital ingdng GP I1/O-plint X30/2
Bit 10-63 Reserverade for framtida plintar
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16-61 Plint 53, switchinstallning

Option: Funktion:
[0]*  Strom
[1] Spanning Visa instéllningen for ingdngsplint 53. Strém = 0; Spanning =

| H

16-62 Analog ingang 53
Range: Funktion:
0.000* [-20.000 - 20.000]  Visa det faktiska vardet pd ingdng 53.

16-63 Plint 54, switchinstéllning

Option: Funktion:
[0]*  Strém
[1] Spanning Visa installningen fér ingdngsplint 54. Strom = 0; Spanning =

| H

16-64 Analog ingang 54
Range: Funktion:
0.000* [-20.000 - 20.000]  Visa det faktiska vérdet pé ingéng 54.

16-65 Analog utgang 42 [mA]
Range: Funktion:

0.000* [0.000 - 30.000] Visa det faktiska vardet pd utgdng 42 i mA. Visat varde beror pd
valet i par. 06-50.

16-66 Digital utgang [bin]
Range: Funktion:

0* [0 - 115] Visa det bindra vardet for alla digitala utgangar.

16-67 Frekv. ingang 29 [Hz]
Range: Funktion:
0* [0-0] Visa den faktiska frekvensen pé plint 29.

16-68 Frekv.ingang nr 33 [Hz]

Range: Funktion:
0% [0 - 130000] Visa det faktiska vardet for frekvensen pa plint 33 som en im-
pulsingéng.

16-69 Pulsutgang nr 27 [Hz]

Range: Funktion:
0* [0 - 40000] Visa det faktiska vardet for pulser pé plint 27 i digitalt utgdngs-
lage.
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16-70 Pulsutgang nr 29 [Hz]

Range: Funktion:
0* [0 - 40000] Visa det faktiska vardet for pulser pé plint 29 i digitalt utgangs-
lage.

Denna parameter finns endast for FC 302.

16-71 Relautgang [bin]
Range: Funktion:
0* [0-31] Visa installningen for alla relder.

Visningsalt. [P16-71]:
Reldutgéng [bin]: 00000 bin

Tillvalskort B rela 09

Tillvalskort B rela 08

Tillvalskort B rela 07

Natkort reld 02

Natkort reld 01
130BA195.10

16-72 Réaknare A

Range: Funktion:
0* [-2147483648 Visa det aktuella vardet av raknare A. Raknare &r praktiska som
-2147483647] jamférande operander, se par. 13-10.

Véardet kan aterstéllas eller dndras endera via digitala ingéngar
(parametergrupp 5-1%*) eller genom en SLC-atgérd (par. 13-52).

16-73 Raknare B

Range: Funktion:
0* [-2147483648 Visa det aktuella vardet av raknare B. Raknare &r praktiska som
-2147483647] jamférande operander (par. 13-10).

Véardet kan aterstéllas eller &ndras endera via digitala ingéngar
(parametergrupp 5-1%*) eller genom en SLC-atgérd (par. 13-52).

16-74 Precisionsstopp, raknare

Range: Funktion:
0* [0 - 2147483647] Returnerar det faktiska raknarvardet for precisionsraknaren
(par. 1-84).

16-75 Analog in X30/11
Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 0.000] Visa det faktiska vardet pd ingdng X30/11 pd MCB 101.

16-76 Analog in X30/12
Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 0.000] Visa det faktiska vardet p& ingéng X30/12 pd MCB 101.
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16-77 Analog ut X30/8 16-77 [mA]
Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 0.000] Visa det faktiska vardet pd utgdng X30/8 i mA.

2

2.17.7. 16-8* Faltbuss & FC-port

Parametrar for rapportering av BUS-referenser och styrord.

16-80 Faltbuss, CTW 1

Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Visa styrordet (CTW) om tv& byte som mottagits frdn bussmas-
tern. Tolkningen av styrordet beror pa installerat faltbusstillval
och pé den styrordsprofil som valts i par. 8-10.
Mer information finns i respektive faltbusshandbok.

16-82 Faltbuss, REF 1
Range: Funktion:
0* [-200 - 200] Visa det ord om tva byte som skickats med styrordet fr&n buss-

mastern for instdllning av referensvardet.
Mer information finns i respektive faltbusshandbok.

16-84 Komm.tillval, tillval, STW
Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Visa utokat statusord for faltbusskommunikationstillval.
Mer information finns i respektive faltbusshandbok.

16-85 FC-port, CTW 1
Range: Funktion:
0* [0 - 65535] Visa styrordet (CTW) om tva byte som mottagits frdn bussmas-

tern. Tolkningen av styrordet beror pd installerat faltbusstillval
och pé den styrordsprofil som valts i par. 8-10.

16-86 FC-port, REF 1
Range: Funktion:
o* [0-0] Visa det statusord (STW) om tvd byte som skickats till buss-

mastern. Tolkningen av statusordet beror pd installerat faltbus-
stillval och pad den styrordsprofil som valts i par. 8-10.

2.17.8. 16-9* Avlasn. diagnostik

Parametrar som visar larmord, varningsord, utokat statusord.

16-90 Larmord
Range: Funktion:

0% [0-FFFFFFFF] Visa det larmord som skickats via den seriella kommunikations-
porten i hex-kod.
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16-90 Larmord 2
Range: Funktion:

0* [0-FFFFFFFF] Visa det larmord som skickats via den seriella kommunikations-
porten i hex-kod.

16-92 Varningsord
Range: Funktion:

0* [O-FFFFFFFF] Visa det varningsord som skickats via den seriella kommunika-
tionsporten i hex-kod.

16-93 Varningsord 2
Range: Funktion:

0* [0-FFFF] Visa det varningsord som skickats via den seriella kommunika-
tionsporten i hex-kod.

16-94 Utok. statusord
Range: Funktion:

0* [0-FFFF] Returnerar det uttkade statusordet som skickats via den seriella
kommunikationsporten i Hex-kod.
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2.18. Parametrar: Pulsgivaringang

2.18.1. 17-** Motoraterk. tillval

FC300 Programmeringshandbok

2

Ytterligare parametrar for att konfigurera tillvalen pulsgivare (MCB102) eller upplésare (MCB103).

2.18.2. 17-1* Ink. pulsg. granssnitt

Parametrar i denna grupp konfigurerar det inkrementella granssnittet for tillvalet MCB102. Ob-
servera att bdda granssnitten, det inkrementella och det absoluta, ar aktiva samtidigt.

17-10 Signaltyp

Option: Funktion:

[0] Inget

[11*  TTL (5V, RS422)

[2] SinCos Valj inkrementell typ (A/B-kanaler) for anvand pulsgivare. In-

formationen finns pd pulsgivarens datablad.

Valj Ingen [0] om &terkopplingsgivaren endast ar en absolut
pulsgivare.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

17-11 Uppldsning (PPR)

Range: Funktion:

1024* [10 - 10000] Mata in uppl6sningen for den inkrementella sparningen, dvs.
antalet pulser eller perioder per varv.

Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

2.18.3. 17-2* Abs. pulsg. granssnitt

204

Parametrar i denna grupp konfigurerar det absoluta granssnittet for tillvalet MCB102. Observera
att bada granssnitten, det inkrementella och det absoluta, ar aktiva samtidigt.

17-20 Protokollval

Option: Funktion:

[0]* Inget

[1] HIPERFACE

[2] EnDat

[4] SSI Valj HIPERFACE [1] om pulsgivaren ar enbart absolut.

Vélj Inget [0] om dterkopplingsgivaren endast &r en inkremen-
tell pulsgivare.
Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kors.

17-21 Uppldsning (positioner/varv)

Option: Funktion:
[512] 512

[1024] 1024

[2048] 2048

[4096] 4096
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[8192] SSI 4 - 8192
[16384] 16384

[32768] HIPERFACE 512 - Valj uppldsning for den absoluta pulsgivaren, dvs. antalet puls-
32768 tal per varv.
Du kan inte @andra denna parameter nar motorn koérs. Vardet
beror pd instéllningarna i par. 17-20.

17-24 SSl-datalangd

Range: Funktion:

13% [13 - 25] Ange antalet bitar for SSI-telegrammet. Vélj 13 bitar for enkel-
varvspulsgivare och 25 bitar for multivarvspulsgivare.

17-25 Klockfrekvens

Range: Funktion:

260 [100-260 kHz] Ange SSI-klockfrekvensen. Klockfrekvensen mdste reduceras
kHz* vid I&nga pulsgivarkablar.

Option: Funktion:

[0]* Graykod

[1] Binar kod Ange SSI-dataformat. Valj mellan formaten Gray eller binart.

17-34 HIPERFACE-baudhastighet

Option: Funktion:

[0] 600

[1] 1200

[2] 2400

[3] 4800

[4]1* 9600

[5] 19200

[6] 38400 Valj baudhastighet for den anslutna pulsgivaren.

Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors. Parame-
tern ar endast tillganglig nar par. 17-20 &r installd pd HIPERFA-
CE [1].

2.18.4. 17-5* Uppldsargranssnitt

Parametergrupp 17-5* anvands for att ange parametrar for MCB 103-uppl6sartillvalet.
Vanligtvis anvénds uppldsardterkopplingen som motoraterkoppling frdn permanentmagnetmoto-
rer med par. 1-01 instélld p& Flux m. motordterk.

Uppl6sarparametrar kan inte andras nar motorn kors.

17-50 Upplésarpoler

Range: Funktion:

2% [2-2] Ange antal poler pd uppl6saren.
Vérdet anges i databladet for upplosare.

MG.33.M2.07 - VLT ® &r ett registrerat varumérke som tillhér Danfoss 205



2. Sa har programmerar du M FC300 Programmeringshandbok

17-51 Ingangsspanning for upplésare

Range: Funktion:

7,0 v¥ [4,0-8,0V] Ange ingadngsspanning till upplésaren. Spanningen anges som
ett RMS-varde.
Vardet anges i databladet for upplosare.

17-52 Ingangsfrekvens for upplosare

Range: Funktion:
10,0 [2,0-15,0 kHz] Ange upplosarens ingdngsfrekvens.
kHz* Vardet anges i databladet for upplosare.

17-53 Transformationsférhallande for upplosaren

Range: Funktion:
0.5* [0.1-1.1] Ange transformationsférhéllandet for uppl6saren.
Transformationsférhallandet &r:
- Y
forhallande ~— Vi,

Vérdet anges i databladet for uppldsare.

17-59 Upplosargranssnitt

Option: Funktion:

[0] * Inaktiverad

[1] Aktiverad Aktivera MCB 103-upplosartillvalet nar uppldsarparametrarna
valjs.

For att undvika skador pd upplosare maste par. 17-50 - par.
17-53 stéllas in innan den har parametern aktiveras.

2.18.5. 17-6* Overv. och prog.

Denna parametergrupp valjer ut ytterligare funktioner ndr MCB 102-pulsgivartillvalet eller MCB
103-upplosartillvalet monteras i tillvalséppning B som varvtalsterkoppling.
Overvaknings- och tillimpningsparametrar kan inte &ndras nar motorn kérs.

17-60 Positiv pulsgivarriktning

Option: Funktion:
[0]*  Medurs
[1] Moturs Andra pulsgivarens avldsta rotationsriktning utan att dndra led-

ningarna till pulsgivaren.
Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.
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17-61 Pulsgivarsignal, dvervakning

Option: Funktion:

[0] Inaktiverad

[1] *  Varning

[2] Tripp Vaélj hur frekvensomformaren ska reagera om en felaktig puls-
givarsignal upptacks.

Pulsgivarfunktionen i par. 17-61 ar en elektrisk kontroll av hdrd-
varukretsen i pulsgivarsystemet.
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2.19. Parameterlista
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Index

1

10-1* Devicenet 150
16-1* Motorstatus 195
2

24 V-pulsgivare 44
5

5-9* Busstyrning 113
A

Aktiv Meny 29
Allmén Varning 3
Analoga Ingdng 6
Analoga Ingdngar 6
A

Andra Data 20
Andra Datavérde 22
Andra En Grupp Av Numeriska Datavarden 21
Andra Ett Textvérde 21
Andrade Parametrar, 15-93 194
A

Aterstall Kwh-raknare, 15-06 186
Rterstall Tidsgrans For Styrord 131
Aterstaliningslage, 14-20 179
Atkomst Till Snabbmeny Utan Losenord 42
A

Automatisk Aterstarttid, 14-21 180
Automatisk Motoranpassning (ama) 46
B

Baudhastighet 25
Belastn.typ 55
Bestalld Typkodstrang, 15-44 192
Bestallningsnr For Natkort, 15-47 193
Bestallningsnr For Tillval, 15-62 193
Broms, Strém 69
Bromseffekt 6
Bromseffekt 67
Bromseffektovervakning 67
Bromsenergi 66
Bromskontroll 67
Bromsmotstdnd (ohm) 2-11 66
Bussjogg 2, Varvtal 137
D

Dc-broms 65
Dc-bromstid 65
Dc-busspénning 197
Dc-héll 56, 58, 65
Definierade Parametrar, 15-92 194
Devicenet- Och Can-faltbuss 149
Devicenet, F-parametrar 10-39 156
Digital Ingdng, 16-60 199
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Displayrad 2, Stor 36
Displayrad 3, Stor, 0-24 36
Driftlage 28
Driftldge 181
Drifttid, 15-01 186
Drifttillstdnd Vid Start (hand) 28
Drifttimmar, 15-00 186
Drive Identifiering, 15-4* 192
Driveinformation 186
E

Effekt Hp, 16-11 196
Effektaterstélining 87
Elektroniskt Motorskydd 61
Enhet For Motorvarvtal 28
Etr 59,197
Exakt Stopp 59
Extern Referens 199
F

Fabriksinstallning 25
Faktisk Typkodstréng, 15-45 192
Faktiskt Huvudvéarde [%], 16-05 195
Fault Log: Felkod 191
Fellogg, 15-3* 191
Fellogg: Tid, 15-32 191
Fellogg: Vérde, 15-31 191
Flaktovervakning, 14-53 184
Flygande Start 57
Forinstélld Referens 74
Forkortningar 4
Formagnetisering 58
Frekv. Ingdng Nr 29, [hz] 16-67 200
Frekv.ingdng Nr 33 [hz] 200
Frekvensomf. Bestéllningsnummer, 15-46 192
Frekvensomf. Serienummer, 15-51 193
Frys Utgang 4
Funktion For Precisionsstopp 58
Funktion Vid End-of-timeout, 8-05 130
Funktion Vid Stopp 58
G

Grafisk Display 11
H

Historiklogg, 15-2* 190
Historiklogg: Handelse, 15-20 190
Historiklogg: Tid, 15-22 191
Historiklogg: Varde, 15-21 190
Huvudmenylage 13
Huvudmenylage 17
Huvudreaktans (xh) 49
Huvudreaktansen 47
|

Indexerade Parametrar 22
Indikeringslampor 12
Induktans For D-axel (Id) 49
Ingér I Sprakpaket 2 27
Initiering 25
Inkrementell Pulsgivare 199
Inst. For Datalogg, 15-1* 187
It-nat 184
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J

Jarnforlustmotstand (rfe) 49
Jogg 5
Jogg, Ramptid 85
Joggvarvtal 75,78
K

Knappar For Lokal Styrning 24
Konfigurationslége 43
Konfigurerbart Statusord Stw, 8-13 132
Kwh-raknare, 15-02 186
Kylning 59
Kylplattans Temp. 198
L

Laget Huvudmeny 20
Lagra Alltid 10-33 156
Lagra Datavarden 10-31 155
Larmord 132
Larmord, 16-90 202
Larmord, 16-91 203
Lcp 4,7,14,23
Lep 102 11
Lcp-enheten 11
Lcp-idnr 193
Lcp-idnr, 15-48 193
Lcp-knappsats, 0-4* 39
Lcp-kopiering 40
Loggningsintervall, 15-11 188
Loggningslage, 15-13 190
Lokal Referens 28
Losenordsskyddad Atkomst Till Bussar 42
Lysdioder 11
M

Méarkmoment Motor 46
Max. Utfrekvens 90
Maximigrans 87
Maximireferens 74
Maximum Troghet 55
Medurs 56
Medurs 88,113, 206
Miljo, 14-5* 184
Min. Varvtal For Funktion V. Stopp [hz], 1-82 58
Min. Varvtal For Funktion V. Stopp, 1-81 58
Minimal Aeo-frekvens, 14-42 183
Minimal Aeo-magnetisering, 14-41 183
Minimigrans 87
Minimum Tréghet 55
Momentgréns, Generatordrift 90
Mot-emk Vid 1000 V/m 50
Motor8terkoppling 43
Motoreffekt 45
Motoreffekt [hk] 45
Motorfasfunktion Saknas, 4-58 94
Motorfrekvens 46,196
Motormagnetisering Vid Nollvarvtal, 1-50 50
Motorpoler 49
Motorspanning 46, 196
Motorstrom 46
Motorvarvtal, Ovre Grans [hz], 4-14 89
Motorvinkel, Férskjutning 50
Moturs 88
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N

Natet 9
Natfel 177
Nétreferens 10-14 154
Né&tspénning Vid Natfel, 14-11 179
Natstyrning 10-15 154
Nattillslag, 15-03 186
Nominella Motorvarvtalet 5
Nominellt Motorvarvtal 46
Normalt Moment 44
Numerisk Lokal Mandverpanel 23
@)

Oka 100
(Oka/minska-vérde 75
@)

Ordférklaringar 4
@]

Overhettningar, 15-04 186
Overspanningar, 15-05 186
Overspanningsstyrning 68
P

Parameterdtkomst 155
Parameterinfo, 15-9* 194
Parameterkonfiguration 17
Passiv Belastning 55
Pid-forstarkning 124
Plint 29, L&g Frekvens 109
Plint 32/33, Pulsgivarriktning 113
Plint 33, Hog Frekvens 5-56 110
Plint 33, L8g Frekvens, 5-55 110
Plint 33, Lagt Ref./&terkopplings Vérde, 5-57 110
Plint 42, Utgdng Min-skala, 6-51 120
Plint 53, Hog Spanning, 6-11 116
Plint 53, Stark Strém 116
Plint 53, Svag Strom 116
Plint 54, Stark Strém 117
Plint 54, Svag Strom 117
Plint 54, Switchinstélining,16-63 200
Plint X30/6, Pulsutgdngsvariabel 5-66 112
Positiv Pulsgivarriktning 206
Precisionsstopp, Réknare 201
Processreglering, 9-28 143
Profibus-varningsord 144
Program-id, Natkort, 15-50 193
Program-id, Styrkort, 15-49 193
Programversion For Tillval, 15-61 193
Programversion, 15-43 192
Pulsfilter, Tidskonstant Nr 33, 5-59 110
Pulsgivarens Pulser 113
Pulsgivarsignal, Overvakning 207
Pulsreferens 199
Pulsutgdng, Maximifrekvens Nr 29, 5-65 112
Pulsutgdng, Maximifrekvens Nr X30/6, 5-68 112
Pwm, Brus, 14-04 177
Q

Quick Menu 13,17
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R

Ramp 1, Nedramptid 80
Ramp 1, Typ 79
Ramp 1, Uppramptid 79
Ramp 2, Nedramptid 81
Ramp 3, Nedramptid 82
Ramp 3, Uppramptid 82
Ramp 4, Nedramptid 84
Rampfordréjning 87
Ramptid 87
Rcd 7
Referenskalla 1 76
Regionala Instéllningar 28
Relativ Skalningsreferenskélla 77
Reldutgdngar 103
Reset 14
Reset]-knapp P& Lcp 40
Rfi, 14-50 184
Rfi-filterkretsen For Natspanningen 184
Rotorldckagereaktans (x2) 49
Rotorresistans (rr) 48
S

Seriell Kommunikation 6
Serienr For Tillval, 15-63 194
Serienummer For Natkort, 15-53 193
Skydd Av Motorn 59
Sl-regulatorlage, 13-00 157
Snabbmenylage 13
Snabbmenylage 17
Snabbmenylosenord 41
Snabbmenyn 13
Snabboverforing Av Parameterinstéllningar Mellan Flera Frekvensomformare 14
Snabbstopp, Ramptid 85
Spann.for. 0, Tidsgréns, 6-00 115
Specialfunktioner 177
Sprak 27
Sprakpaket 1 27
Sprakpaket 3 27
Sprékpaket 4 27
Startfordr. 56
Startfordrdjning 56
Startfunktion 56
Startfunktion 56
Startmoment 5
Startvarvtal [hz] 57
Startvarvtal [v/m] 57
Stator Lack Reaktans (x1) 48
Statorldckagereaktansen 47
Statorresistans (rs) 48
Status 12
Statusmeddelanden 11
Steglos Andring Av Numeriskt Datavérde 21
Stegstorlek 86
Stegvis 22
Strémgransreg., 14-30 183
Stromgransreg., Integrationstid, 14-31 183
Styrplats, 8-01 129
Switchfrekvens 177
T

Termisk Belastning 50,197
Termiskt Motorskydd 59
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Termistor 8
Termistorn 59
Termistorresurs 1-93 62
Tidsgransfunktion For Styrord 130
Tillval Monterat, 15-60 193
Tillvals-id, 15-6* 193
Trippdterst. 14-2* 179
Trippfordr. Vid Mom.grans 182
U

Utgéngsfilter, 14-55 185
Utok. Statusord 203
Utrullning 4,14
Utvarvtal 56
\Y

Val Av Parametrar 20
Valj Dc-broms, 8-52 134
Vélj Forinstélld Referens, 8-56 136
Valj Snabbstopp 134
Valj Start, 8-53 135
Valj Utrullning, 8-50 134
Var. Moment, Nivd 14-40 183
Variabelt Moment 44
Varningsord 16-92 203
Varningsord 2 203
Varvtal, Pid-frammatningsfaktor 126
Varvtal, Pid-13gpassfiltertid 125
Vaxelriktarswitch, 14-0* 177
Visningslage 16
Visningslage - Val Av Avlasningar 16
Vvcplus 8,43
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