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Przewodnik programowania FC 300 M 1. Wprowadzenie

1. Wprowadzenie

1.1.1. Zezwolenia

e ® ©

1.1.2. Symbole

Symbole wykorzystane w niniejszej instrukcji.

Uwaga
Wskazuje fragment, na ktdry czytajacy powinien zwrdci¢ uwage.

I Oznacza ostrzezenie ogodlne.

Wskazuje ostrzezenie o wysokim napieciu.

* Wskazuje nastawe fabryczng, domysing
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1. Wprowadzenie M Przewodnik programowania FC 300

1.1.3. Skroty

Prad zmienny AC
Amerykanska miara grubosci kabla (AWG) AWG
Amper/AMP A
Automatyczne dopasowanie silnika AMA
Ograniczenie pradu Ium
Stopnie Celsjusza °C
Prad staty DC
Zaleznie od przetwornicy czestotliwosci D-TYPE
Kompatybilno$¢ Elektromagnetyczna EMC
Elektroniczny przekaznik termiczny ETR
przetwornica czestotliwosci FC
Gram g
Herc Hz
Kiloherc kHz
Lokalny panel sterowania LCP
Metr m
Indukcyjnosc Milli Henry mH
Miliamper mA
Milisekunda MS
Minuta min.
Oprogramowanie Motion Control Tool MCT
Nanofarad nF
Niutonometry Nm
Prad znamionowy silnika ImnN
Czestotliwo$¢ znamionowa silnika fm,N
Moc znamionowa silnika Pw,n
Napiecie znamionowe silnika Um,N
Parametr par.
Zabezpieczenie przy pomocy bardzo niskiego napiecia PELV
Ptyta z obwodami drukowanymi PCB
Znamionowy prad wyjsciowy inwertora Tinv
Obroty na minute obr./min.
Sekunda S
Ograniczenie momentu obrotowego Tum
Wolty Vv

1.1.4. Definicje

Przetwornica czestotliwosci:

D-TYPE
Rozmiar i typ podtaczonej przetwornicy czestotliwosci (zaleznosci).

IvLt,MAx
Maksymalny prad wyjsciowy.

Tvir N
Znamionowy prad wyjsciowy dostarczany przez przetwornice czestotliwosci.

UvLT, max
Maksymalne napiecie wyjsciowe.

Wejscie: Grupa 1 Reset, Stop z wybiegiem silni-
ka, Reset i stop z wybiegiem
Polecenie sterujace silnika, Szybkie zatrzymanie,
Podtaczony silnik mozna uruchamiaé i zatrzy- gtaor;ci’v;?;;iig(rqc(l)i?’q’ statym,
mywac za pomocg panelu LCP i wej$¢ cyfro- Grupa 2 Start, Start impulsowy, Zmia-
wych. na kierunku obrotéw, Start ze
Funkcje podzielone sg na dwie grupy. zmiang kierunku obrotow, Jog
- praca manewrowa i Zatrzas-
nij wyjscie
Funkcje w grupie 1 majg wyzszy priorytet niz

funkcje w grupie 2.
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Przewodnik programowania FC 300 M 1. Wprowadzenie

Silnik:

fi06
Czestotliwosc silnika po uruchomieniu funkgji Jog - praca manewrowa (za pomocq zaciskdw cy-
frowych).

fm
Czestotliwosc silnika.

fiaax
Czestotliwos¢ maksymalna silnika.

fmIn
Czestotliwos¢ minimalna silnika.

fmN
Czestotliwos¢ znamionowa silnika (dane na tabliczce znamionowej).

Im
Prad silnika.

Imn
Prad znamionowy silnika (dane na tabliczce znamionowej).

M-TYPE
Rozmiar i typ podfaczonego silnika (zaleznosci).

NM,N
Predkos$¢ znamionowa silnika (dane na tabliczce znamionowej).

Pm,N
Moc znamionowa silnika (dane na tabliczce znamionowej).

TmN
Znamionowy moment obrotowy (silnik).

Um
Napiecie chwilowe silnika.

Um,N
Napiecie znamionowe silnika (dane na tabliczce znamionowej).

Moment rozruchowy

Moment

krytyczny

obr/mir

DANFOSS
175ZA078.10
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1. Wprowadzenie M Przewodnik programowania FC 300

it
Sprawnos¢ przetwornicy czestotliwosci to stosunek miedzy mocg wyjsciowg a mocg wejsciowa.

Polecenie Wytaczenia startu
Polecenie zatrzymania nalezace do grupy 1 polecen sterujacych — patrz ta grupa.

Polecenie Stop
Patrz: Polecenia sterujace.

Wartosci zadane:

Analogowa wartos$¢ zadana

Sygnat przesytany do wejs¢ analogowych 53 lub 54 moze by¢ napieciem lub pradem.

Binarna wartos¢ zadana

Sygnat przestany do portu komunikacji szeregowe;j.

Programowana warto$¢ zadana

Zdefiniowang programowang wartos¢ zadang mozna ustawi¢ w zakresie od -100% do +100%
warto$ci zadanej. Wybdr oSmiu programowanych wartosci zadanych za pomoca zaciskéw cyfro-
wych.

Impulsowa warto$¢ zadana
Sygnat czestotliwosci impulsowej przestany do wejs¢ cyfrowych (zacisk 29 lub 33).

Refmax

Okre$la zwigzek pomiedzy wejsciowg wartoscig zadang o wartosci 100% petnej skali (standardo-
wo 10V, 20 mA) a wypadkowg warto$cig zadana. Ustawienia maks. wartosci zadanej opisane w
par.3-03.

Refmin

Okresla zwiazek pomiedzy wejsciowq wartoscig zadang o wartosci 0% petnej skali (standardowo
0V, 0 mA, 4mA) a wypadkowgq wartoscig zadang. Ustawienia minimalnej wartosci zadanej opisane
w par.3-02.

RoOzne:

Wejscia analogowe

Wejscia analogowe stuzg do sterowania roznymi funkcjami przetwornicy czestotliwosci.
Istniejq dwa typy wejs¢ analogowych:

Wejscie pradu, 0-20 mA i 4-20 mA

Wejscie napieciowe, 0-10 V DC (FC 301)

Wejscie napieciowe, -10 - +10 V DC (FC 302).

Wyjscia analogowe:
Wyjscia analogowe mogg dostarczac sygnat 0-20 mA, 4-20 mA lub sygnat cyfrowy.

Automatyczne dopasowanie silnika, AMA
Algorytm AMA okresla parametry elektryczne dla podtaczonego silnika w spoczynku.

Rezystor hamulca
Rezystor hamulca to modut zdolny do pochtaniania mocy hamulca generowanej w hamowaniu

odzyskowym. Energia ta zwieksza napiecie obwodu posredniego, ale uktad przetaczajacy hamulca
powoduje, ze energia ta jest przekazywana do rezystora hamowania.
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Przewodnik programowania FC 300 M 1. Wprowadzenie

Charakterystyki statego momentu
Charakterystyki statego momentu wykorzystywane we wszystkich zastosowaniach, takich jak tas-
my przeno$nika, pompy wyporowe i dzwigi.

Wejscia cyfrowe
Wejscia cyfrowe mogg stuzy¢ do sterowania réznymi funkcjami przetwornicy czestotliwosci.

Wyiscia cyfrowe
Przetwornica czestotliwosci jest wyposazona w dwa wyjscia Solid State, ktére mogq dostarczac
sygnat 24 V DC (maks. 40 mA).

DSP
Procesor sygnatu cyfrowego.

ETR
Elektroniczny przekaznik termiczny jest obliczeniem obcigzenia termicznego opartym na aktual-
nym obcigzeniu i czasie. Jego celem jest oszacowanie temperatury silnika.

Hiperface®
Hiperface® jest zarejestrowanym znakiem handlowym firmy Stegmann.

Sprowadzanie do wartosci domysinej
W razie przeprowadzenia operacji sprowadzania do wartosci domysinej (par. 14-22), przetwornica
czestotliwosci powraca do ustawienia domysinego.

Przerywany cykl pracy C
Warto$¢ znamionowa pracy przerywanej odnosi sie do sekwencji cykli pracy. Kazdy cykl sktada
sie z okresu natadowania i roztadowania. Dziatanie moze by¢ albo pracg okresowg lub nieokreso-

wa.

LCP

Lokalny panel sterowania (LCP) to kompletny interfejs do sterowania i programowania urzadzen
serii FC 300. Panel sterowania jest zdejmowany i mozna go zamontowac¢ do 3 metréw od prze-
twornicy czestotliwosci, np. na panelu przednim za pomocg opcji zestawu montazowego.

LSB
Bit najmniej znaczacy.

msb
Bit najbardziej znaczacy.

MCM
Skrét od nazwy Mille Circular Mil, amerykanskiej jednostki miary przekroju kabla. 1 MCM = 0,5067
mm?2,

Parametry on-line/off-line
Zmiany parametréw on-line sq aktywowane natychmiast po dokonaniu zmiany wartosci danych.
Zmiany parametréw off-line nie sg aktywowane do czasu nacisniecia przycisku [OK] na LCP.

PID procesu
Regulator PID utrzymuje zadang predkosé, cisnienie, temperature, itp., dostosowujac czestotli-
wos¢ wyjsciowq do zmiennego obcigzenia.
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1. Wprowadzenie M Przewodnik programowania FC 300

Wejécie impulsowe/Enkoder przyrostowy

Zewnetrzny cyfrowy, przetwornik impulsowy, stuzacy do uzyskiwania zwrotnej informacji o pred-
kosci obrotowej silnika. Enkoder jest stosowany w aplikacjach, gdzie wymagana jest duza do-
ktadnos¢ regulacji predkosci obrotowej.

RCD
Wytacznik réznicowopradowy.

Zestaw parametréw

Ustawienia parametrow mozna zapisywac¢ w czterech zestawach parametréw. Te cztery zestawy
parametréw mozna stosowac zamiennie, co umozliwia edycje jednego z nich, podczas gdy inny
jest aktywny.

SFAVM
Schemat przetaczania nazywany SFAVM (S tator _F lux oriented A synchronous V ector M odulation
- asynchroniczna modulacja wektora algorytmu Flux stojana) (par. 14-00).

Kompensacja poslizgu
Przetwornica czestotliwoéci kompensuje poslizg silnika poprzez dostosowanie czestotliwosci do
Zmierzonego obcigzenia silnika utrzymujacego prawie statg predkosc silnika..

Logiczny sterownik zdarzen (SLC)

SLC jest sekwencjg dziatai okreslonych przez uzytkownika wykonywanych wtedy, kiedy powia-
zane wydarzenia zdefiniowane przez uzytkownika sg ocenione przez SLC jako prawdziwe. (Grupa
parametrow 13-xx).

Standardowa magistrala FC
Zawiera magistrale RS 485 z protokotem FC lub MC. Patrz parametr 8-30.

Termistor:
Zalezny od temperatury rezystor umieszczony w miejscu monitorowania temperatury (przetwor-
nica czestotliwosci VLT lub silnik).

Wytaczenie awaryjne

Stan wystepujacy w sytuacjach pojawienia sie btedu, np., gdy przetwornica czestotliwosci jest
poddana nadmiernej temperaturze lub, kiedy przetwornica czestotliwosci zabezpiecza silnik, pro-
ces lub mechanizm. Restart jest zabezpieczony do czasu usunigcia przyczyny btedu, a stan
wytaczenia awaryjnego jest anulowany poprzez aktywowanie resetu lub, w niektorych przypad-
kach, poprzez zaprogramowanie automatycznego resetu. Wytaczenie awaryjne nie moze byc¢ uzyte
dla bezpieczenstwa osobistego.

Wytaczenie awaryjne z blokada

Stan wystepujacy w sytuacjach pojawienia sie btedu, gdy przetwornica czestotliwosci zabezpiecza
samgq_siebie i wymaga interwencji fizycznej, np.: gdy przetwornica czestotliwosci jest poddana
zwarciu na wyjsciu. Wyjscie awaryjne z blokadq moze by¢ jedynie anulowane poprzez odciecie
sieci zasilajacej, usuniecie przyczyny btedu i ponowne podtaczenie przetwornicy czestotliwosci.
Restart jest zabezpieczony do czasu anulowania wylaczenia awaryjnego poprzez aktywowanie
resetu lub, w niektérych przypadkach, poprzez zaprogramowanie automatycznego resetu. Wyta-
czenie awaryjne nie moze byc uzyte dla bezpieczenstwa osobistego.

Charakterystyki zmiennego momentu
Charakterystyki zmiennego momentu wykorzystywane w przypadku pomp i wentylatoréw.
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Przewodnik programowania FC 300 M 1. Wprowadzenie

VVCplus
W porédwnaniu ze standardowym sterowaniem stosunku napiecie/czestotliwos¢, sterowanie wek-

torem napiecia (VVCPIUs) poprawia dynamike i stabilno$¢, zaréwno przy zmianie wartosci zadanej
predkosci, jak i w stosunku do momentu obcigzenia.

60° AVM

Schemat przetaczania nazywany 60° AVM (A synchronous V ector M odulation - Asynchroniczna
Modulacja Wektora) (par. 14-00).

Wspdtczynnik mocy Moc wspdtczynnik - ¥v3 x U x 1N x cosp

Wspotczynnik mocy to stosunek miedzy Ii N3 x U x Iems

oraz Irms.

Wspdtczynnik mocy dla sterowania 3-fazowe- N1 x cospl 4

go: = i = 7 poniewaz cospl = 1
) RMS RMS

Wspotczynnik mocy wskazuje, do jakiego _ 2 2 2 2
potczy <Y )€, do Jakieg lems = AN + K +85 + . + [
stopnia przetwornica czestotliwosci obcigza

zasilanie.
Im nizszy wspotczynnik mocy, tym wyzsza
warto$¢ Irms W przypadku tej samej spraw-
nosci kW.

Ponadto, wyzszy wspotczynnik mocy wskazuje, ze inne prady harmoniczne sg niskie.
Zamontowane cewki DC w przetwornicach czestotliwosci FC 300 wytwarzaja wysoki wspdtczynnik
mocy, ktory minimalizuje obcigzenie zasilania.

Napiecie przetwornicy czestotliwosci jest grozne zawsze, gdy urzadzenie jest pod-
taczane do zasilania. Nieprawidtowa instalacja silnika, przetwornicy czestotliwo$ci
lub magistrali komunikacyjnej moze spowodowac uszkodzenia sprzetu, powazne
zranienie lub $mier¢. Nalezy bezwzglednie przestrzegac zasad podanych w niniejszej
dokumentaciji, jak réwniez przepiséw bezpieczenstwa i regulacji prawnych obowig-
zujacych w danym kraju.

MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 9



1. Wprowadzenie M Przewodnik programowania FC 300

Przepisy bezpieczenstwa
1. Przed przystapieniem do prac naprawczych nalezy odtaczy¢ przetwornice czestotliwosci
od zasilania. Przed odtgczeniem wtyczek silnika oraz zasilania nalezy sprawdzi¢, czy za-
silanie zostato odtaczone oraz czy uptynat wymagany czas.

2. Przycisk [STOP/RESET] na panelu sterujagcym przetwornicy czestotliwosci nie odtacza
urzadzenia od zasilania i dlatego tez nie moze by¢ wykorzystywany jako wytacznik bez-
pieczenstwa.

3. Nalezy wykona¢ wiasciwe uziemienie ochronne urzadzenia, uzytkownik musi by¢ chro-
niony przed napieciem zasilania, a silnik musi by¢ chroniony przed przecigzeniem zgodnie
z odpowiednimi przepisami krajowymi i lokalnymi.

4, Prady uptywu z urzadzenia przekraczajq 3,5 mA.

Zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem nie zostato ujete w nastawach fabrycznych.
Jezeli ta funkcja jest potrzebna, nalezy ustawi¢ parametr 1-90 na warto$¢ danych wyta-
czenia awaryjnego ETR lub warto$¢ danych ostrzezenia ETR.

6. Nie odtaczac wtyczek silnika i zasilania, kiedy przetwornica czestotliwosci jest podtaczona
do zasilania. Przed odtaczeniem wtyczek silnika oraz zasilania nalezy sprawdzi¢, czy za-
silanie zostato odtaczone oraz czy uptynat wymagany czas.

7.  Nalezy pamieta¢, ze przetwornica czestotliwosci ma wiecej wejs¢ napiecia niz L1, L2 L3,
kiedy wyposazona zostata w podziat obcigzenia (potaczenie obwodu posredniego DC)

oraz zasilanie zewnetrzne 24 V DC. Przed rozpoczeciem prac naprawczych nalezy spraw-
dzi¢, czy wszystkie wejscia napiecia zostaty odtaczone i czy uptynat wymagany czas.
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Przewodnik programowania FC 300 M 2. Sposdb programowania

Jrogramowania

2.1. Graficzne i numeryczne lokalne panele sterowania

Najprostszym sposobem programowania przetwornicy czestotliwosci jest skorzystanie z graficz-
nego lokalnego panelu sterowania (LCP 102). Przy uzywaniu z humerycznego lokalnego panelu
sterowania (LCP 101) nalezy korzystac z zalecen projektowych dla przetwornicy.

2.1.1. Sposob fro ramowania na graficznym lokalnym panelu stero-
wania ( CP?

Nastepujace instrukcje dotycza graficznego panelu LCP (LCP 102):

Panel sterowania zostatl podzielony na C. Linia statusu: Komunikaty statusu
cztery grupy funkcyjne: zawierajace tekst.1
1.  Wyswietlacz graficzny z liniami sta-
tusu. 130BA018.13

2. Przyciski sterujace i lampki sygnali-
zacyjne - zmiana parametrow i prze-

taczanie miedzy funkcjami wyswiet- Status o a
lacza 1234rpm  10,4A  43,5Hz

3. Przyciski nawigacyjne i lampki syg- 1 43,5Hz b
nalizacyjne (diody LED).

4, Przyciski funkcyjne i lampki sygnali- Run OK C

zacyjne (diody LED). = = —= =

Quick
Menu

Alarm
Log

Main

Status Menu

Wszystkie dane wyswietlane sg na wyswietla-
czu graficznym LCP, ktory moze wyswietlac
maksymalnie pie¢ pozycji danych operacyj-
nych, kiedy jest wtaczony [Status].

Linie wyswietlacza: 3
a. Linia statusu: Komunikaty statu-
su zawierajace ikony i grafike.1

b. Linia 1-2: Dane operatora zawiera-
jace dane zdefiniowane lub wybrane 4
przez uzytkownika. Nacisniecie przy-
cisku [Status] umozliwia dodanie
jednej dodatkowej linii.1
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2. Sposdb programowania M Przewodnik programowania FC 300

2.1.2. Wyswietlacz cieklokrystaliczny

Wyswietlacz LCD posiada funkcje pods$wietlenia oraz 6 linii alfanumerycznych. Linie wySwietlacza
wskazujq kierunek obrotow (strzatka), wybrany Zestaw parametréw oraz Zestaw parametréw
programowania. Okno wyswietlacza podzielone jest na 3 sekcje:

Sekcja gorna zawiera do 2 pomiaréw przy

standardowym statusie pracy. <m

0.0k
: < 0.0%
Gérna linia w Sekcji srodkowej zawiera do srers soina_ 0o aing Wik, SOz,

5 pomiaréw z powigzang jednostka, niezalez-
nie od statusu (oprdcz przypadku alarmu/os-
trzezenia).

Sekcja dolna zawsze zawiera stan przetwor-
nicy czestotliwosci w trybie Status.

Wyswietlany jest Aktywny zestaw parametrow (wybrany jako Aktywny zestaw parametrow w par.
0-10). Programujac inny Zestaw parametréow niz Aktywny zestaw parametréw, liczba zaprogra-
mowanych zestawdw pojawia sie po prawej.

Regulacja kontrastu wyswietlacza

Nacisnac [status] i [4], aby Sciemni¢ wyswietlacz.
Nacisnac¢ [status] i [v], aby rozjasni¢ wyswietlacz.

Wiekszos$¢ zestawdw parametrow urzadzenia FC 300 mozna zmienia¢ bezposrednio za pomocq
panelu sterowania, o ile nie utworzono hasta za pomoca par. 0-60 Hasfo gfownego menu ub par.
0-65 Hasfo szybkiego menu.

Lampki sygnalizacyjne (diody):

W przypadku przekroczenia pewnych wartosci progowych, wiacza sie dioda alarmowa i/lub os-
trzegawcza. Na panelu sterowania pojawia sie status i tekst alarmu.

Dioda wiacza sie kiedy przetwornica czestotliwosci pobiera napiecie gtéwne albo ze Zrodta pradu
statego badz z zrodta zewnetrznego 24V. W tym samym czasie wiaczone jest pods$wietlenie.

. Dioda zielona/Wt.: Dziata sekcja ste-
rowania.

. Dioda z6tta/Ostrz.: Oznacza ostrze-
zenie. Warn. @

. Dioda czerwona pulsujaca/Alarm:
Oznacza alarm.

Alarm

130BP040.10

Przyciski LCP

Przyciski sterowania majq przydzielone okres-
lone funkcje. Przyciski pod wysSwietlaczem i
lampkami sygnalizacyjnymi stuza do konfigu-
racji parametrow, w tym do wyboru wskazania
wysSwietlacza podczas standardowej pracy.

130BP045.1¢
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Przewodnik programowania FC 300 M 2. Sposdb programowania

[Status] informuje o statusie przetwornicy czestotliwosci i/lub silnika. Naciskajac przycisk [Sta-
tus] mozna wybiera¢ pomiedzy 3 réznymi odczytami:

odczyty 5-liniowe, odczyty 4-liniowe lub sterownik zdarzen.

Uzy¢ przycisku [Status], aby wybrac tryb wyswietlania lub przywrécic tryb wyswietlania z trybu
Szybkie Menu, trybu Menu Gtéwne lub trybu Alarm. Uzy¢ réwniez przycisku [Status] do przeta-
czania pojedynczego lub podwdjnego trybu odczytu.

[Quick Menu] umozliwia szybki dostep do wybranych parametréw Quick Menu, takich jak:

- Moje menu osobiste
- Konfiguracja skrocona
- Wprowadzone zmiany
- Rejestracja przebiegdw
Przycisk [Quick Menu] stuzy do programowania parametréw nalezacych do Szybkiego Menu.

Istnieje mozliwo$¢ bezposredniego przetgczania miedzy trybem Szybkiego menu i gtéwnego me-
nu.

[Main Menu] stuzy do programowania wszystkich parametréw.

Istnieje mozliwo$¢ bezposredniego przetaczania miedzy trybem Main Menu i Quick Menu.

Szybki dostep do parametru mozna uzyskac naciskajgc [Main Menu] przez 3 sekundy. Skrét do
parametru umozliwia bezposredni dostep do dowolnego parametru.

[Alarm Log] wysSwietla liste pieciu ostatnich alarméw (ponumerowanych od Al do A5). Aby
uzyskac¢ dodatkowe informacje o wybranym alarmie, nalezy zaznaczy¢ numer alarmu przy pomocy
przyciskéw ze strzatkami i nacisng¢ [OK]. Zostang wysSwietlone informacje o stanie przetwornicy
czestotliwosci tuz przed przejsciem w tryb alarmowy.

[Back] stuzy do przechodzenia do poprzedniego kroku lub poziomu w strukturze nawigacji.

[Cancel] stuzy do anulowania ostatniej zmiany lub polecenia dopdki zawartos¢ ekranu nie ulegnie
Zmianie.

[Info] stuzy do wyswietlania informacji o wy-
branym poleceniu, parametrze lub funkcji w
dowolnym oknie wyswietlacza. [Info] dostar- ﬂ
cza szczegbtowe informacje, kiedy potrzebna °fé.
jest pomoc. '

Tryb info mozna opusci¢, naciskajac przycisk
[Info], [Back] lub [Cancel].

Przyciski nawigacyjne
Cztery przyciski nawigacyjne ze strzatkami stuzg do przewijania réznych opcji wyboru dostepnych
w [Quick Menu], [Main Menu] i [Alarm Log]. Uzy¢ przyciskow do przesuwania kursora.

[OK] stuzy do wybierania parametru zaznaczonego kursorem oraz do zatwierdzania zmiany pa-
rametru.

Przycisk sterowania lokalnego znajduje

sie u dotu panelu sterowania. @ @ @

130BP046.1(
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2. Sposdb programowania M Przewodnik programowania FC 300

[Hand On] stuzy do wtgczania obstugi przetwornicy czestotliwosci za pomocg LCP. Przycisk [Hand
on] stuzy réwniez do uruchamiania silnika; mozna wéwczas wprowadzi¢ dane na temat predkosci
silnika za pomoca przyciskow ze strzatkami. Przycisk mozna ustawi¢ jako Aktywny [1] lub Nieak-
tywny [0] za pomoca par. 0-40 przycisku [Hand on] na LCP.

Polecenie ,Start” wydane z LCP moze zostac skasowane przez zewnetrzne sygnaty stop, aktywo-
wane przez sygnaty sterowania lub magistrale szeregowa.

Po nacisnieciu przycisku [Hand On] nadal bedg aktywne nastepujace sygnaty sterowania:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

o Reset

. Stop z wybiegiem silnika, odwrdcony

. Zmiana kierunku obrotéw

. Wybor zestawu parametrow bit 0- Wybdr zestawu parametrow bit 1
o Polecenie Stop z portu komunikacji szeregowej

o Szybkie zatrzymanie

o Hamowanie DC

[Off] zatrzymuje podtaczony silnik. Przycisk mozna ustawic¢ jako Aktywne [1] lub Wytaczone [0]
Za pomocq par. 0-41 przycisku [Off] na LCP. Jesli nie zostanie wybrana funkcja zewnetrznego
stopu, a przycisk [Off] jest wytaczony, silnik mozna wytaczy¢ poprzez odtaczenie napiecia.

[Auto On] wiacza przetwornice czestotliwosci, ktdrg mozna sterowaé za pomocg zaciskow ste-
rowania i/lub portu komunikacji szeregowej. Po uzyciu sygnatu start na zaciskach sterowania i/
lub magistrali, przetwornica czestotliwosci uruchomi sie. Przycisk mozna ustawic jako Aktywne [1]
lub Wytaczone [0] za pomocg par. 0-42 przycisku [Auto on] na LCP.

Uwaga
Aktywny sygnat HAND-OFF-AUTO przesytany przez wejscia cyfrowe ma wyzszy prio-
rytet, niz przyciski sterujgce [Hand on] - [Auto on].

[Reset] stuzy do resetowania przetwornicy czestotliwosci po alarmie (wylaczeniu awaryjnym).
Przycisk mozna ustawic jako Aktywne [1] lub Wytaczone [0] za pomocaq par. 0-43 Przyciski Reset
na LCP.

Szybki dostep do parametru mozna uzyskac, przytrzymujac przez 3 sekundy wcisniety przycisk
[Main Menu]. Skrét do parametru umozliwia bezposredni dostep do dowolnego parametru.

2.1.3. Szybki transfer ustawien parametréow miedzy kilkoma prze-
twornicami czestotliwosci

Po zakonczeniu konfiguracji przetwornicy
czestotliwosci zalecamy zapisanie danych w

_/Q-Q__
LCP lub w komputerze za pomocg oprogra-

mowania MCT 10 Set-up Software Tool.

150BA027.10
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Przewodnik programowania FC 300 M 2. Sposdb programowania

Przechowywanie danych w LCP:
1. Przejs¢ do par. 0-50 Kopiowanie LCP
2. Nacisng¢ przycisk [OK]
3. Zaznaczy¢ ,Wszystko do LCP”

4, Nacisng¢ przycisk [OK]

Wszystkie ustawienia parametrow sg zapisywane w LCP, o czym informuje pasek postepu. Kiedy
dojdzie do 100%, nacisna¢ [OK].

Nastepnie mozna podtaczy¢ LCP do kolejnej przetwornicy czestotliwosci i skopiowac do niej us-
tawienia parametrow.

Przenoszenie danych z LCP do przetwornicy czestotliwosci:
1. Przejs¢ do par. 0-50 Kopiowanie LCP
2. Nacisng¢ przycisk [OK]
3. Zaznaczy¢ ,Wszystko z LCP”
4. Nacisng¢ przycisk [OK]

Ustawienia parametrow przechowywane w LCP sg przesytane do przetwornicy czestotliwosci, o
czym informuje pasek postepu. Kiedy dojdzie do 100%, nacisna¢ [OK].
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2. Sposdb programowania M Przewodnik programowania FC 300

2.1.4. Tryb wyswietlania

Podczas standardowej pracy w sekcji Srodkowej moze by¢ ciggle wyswietlanych maksymalnie 5
réznych zmiennych parametréw pracy: 1.1, 1.2 i 1.3 oraz 2i 3.

2.1.5. Tryb wyswietlania — Wybor odczytow

Naciskajac przycisk [Status] mozna przecho-

o : Zmienny parametr pracy: Jednost-
dzi¢ miedzy trzema ekranami odczytu statusu. ka:
Kazdy ekran statusu zawiera zmienne para- E:: ig:g‘l’ s*vg‘xgsiti;‘gggg B‘Z’énost_
metry pracy o roznym formatowaniu — patrz ' ka]
ponizej. Par. 16-02 Warto$¢ zadana %

Par. 16-03 Stowo statusowe hex
Par. 16-05 Rzeczywista wartos¢ gtowna %
Tabela zawiera pomiary, ktére mozna taczy¢ z E:: ig'i(l) mz E'}z‘lﬁq‘q
poszczegdlnymi zmiennymi parametrami pra- Par. 16-12 Napiecie silnika V]
cy. kacza nalezy definiowac przez par. 0-20, Par. 16-13 Czgstotliwos¢ [Hz]
0-21. 0-22. 0-23 i 0-24 Par. 16-14 Prad silnika [A]
U ! I ' Par. 16-16 Moment obrotowy Nm
Par. 16-17 Predko$¢ [obr./

. min]
Kazdy parametr odczytu wybrany w par. od Par. 16-18 Stan termiczny silnika %
0-20 do 0-24 ma swojq wiasna skale i cyfry po Par. 16-20 Kat silnika —
ewentualnym przecinku dziesietnym. Im wiek- Ef'nz 52'30 Napiecie w obwodzie posred-
sza wartoS¢ numeryczna parametru, tym Par. 16-32 Energia hamowania / s kW

. Zangi : : aciab Par. 16-33 Energia hamowania / 2 min. kW
mniej cyfr wyswietla sie po przecinku dziesiet Par. 16-34 Temp. radiatora c
nym. Par. 16-35 Stan termiczny inwertera %
Np. Odczyt prqdu Par. 16-36 Znam. prad przetw. A

. Par. 16-37 Maks. prad przetw. A
5,25 A; 15,2 A 105 A. Par. 16-38 Stan regulatora SL
Par. 16-39 Temp. karty sterowania C

Par. 16-40 Zapetniony bufor rejestracji
Par. 16-50 Zewnetrzna wartos¢ zadana
Par. 16-51 Impulsowa wartos¢ zadana

Par. 16-52 Sprzezenie zwrotne [Jednost-
ka]

Par. 16-53 Wart. zad. Pot. Cyfr.

Par. 16-60 Wejscie cyfrowe bin

Par. 16-61 Ustawienie przetaczania zaci- V

sku 53

Par. 16-62 Wejscie analogowe 53
Par. 16-63 Ustawienie przefaczania zaci- V

sku 54

Par. 16-64 Wejscie analogowe 54

Par. 16-65 Wyjscie analogowe 42 [mA]
Par. 16-66 Wyjscie cyfrowe [bin]

Par. 16-67 Wejscie czestotliwosci nr29  [Hz]
Par. 16-68 Wejscie czestotliwosci nr 33 [Hz]
Par. 16-69 Wyjscie impulsowe nr 27 [Hz]
Par. 16-70 Wyjscie impulsowe nr 29 [Hz]
Par. 16-71 Wyjscie przekaznikowe

Par. 16-72 Licznik A

Par. 16-73 Licznik B

Par. 16-80 CTW magistrali komunikacyj- hex

nej
Par. 16-82 REF 1 magistrali komunikacyj- hex
nej
Par. 16-84 STW opcji komunikacji hex
Par. 16-85 CTW 1 portu FC hex
Par. 16-86 REF 1 portu FC hex

Par. 16-90 Stowo alarmowe
Par. 16-92 Stowo ostrzezenia
Par. 16-94 Zewnetrz. stowo statusowe
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Przewodnik programowania FC 300 M 2. Sposdb programowania

Ekran statusu I:

Standardowy stan odczytu po rozruchu lub ini-
cjalizacji.

Za pomocq przycisku [INFO] mozna uzyskac
informacje o taczach pomiarowych do wy-
$wietlanych zmiennych parametréw pracy
(1.1,1.2,1.3,2i3).

Patrz zmienne parametry pracy przedstawio-
ne na ekranie na tym rysunku.

Ekran statusu II:

Patrz zmienne parametry pracy (1.1, 1.2, 1.3
i 2) przedstawione na ekranie na rysunku
obok.

W tym przyktadzie Predko$¢, Prad silnika, Moc
silnika i Czestotliwo$¢ zostaty wybrane jako
zmienne wysSwietlane w pierwszej i drugiej li-
nii.

Ekran statusu III:

Ten stan wyswietla zdarzenie i dziatanie Ste-
rownika Zdarzen. Dodatkowe informacje znaj-
duja sie w sekcji Sterownik zdarzer.

2.1.6. Zestaw parametrow

Poniewaz urzadzenie serii FC 300 moze stuzy¢ do praktycznie wszystkich zadan, liczba parametrow
jest dos¢ duza. Ta seria oferuje wybor miedzy dwoma trybami programowania - Gtdwne Menu i
Szybkie Menu.

Pierwszy tryb umozliwia dostep do wszystkich parametréw. Drugi tryb udostepnia uzytkownikowi
kilka parametréw umozliwiajacych rozpoczecie pracy przetwornicy czestotliwosci.

Niezaleznie od trybu programowania, parametry mozna zmienia¢ zardwno w trybie Gtéwne Menu,
jak i w trybie Szybkie Menu.

2.1.7. Funkcje przycisku Quick Menu

Nacisng¢ [Quick Menus]. Lista oznacza rézne
obszary zawarte w szybkim menu.

Wybra¢ Moje menu osobiste, aby wyswietli¢
wybrane parametry osobiste. Parametry te
wybierane sg w par. 0-25 Menu osobiste. Do
menu mozna doda¢ do 20 rdéznych parame-
trow.

130BP064.10

Wybrac Konfiguracja skrocona, aby przejrze¢ ograniczong ilos¢ parametréow umozliwiajacych pra-
wie optymalng prace silnika. Ustawienie domysine dla innych parametréw uwzglednia zadane
funkcje sterowania i konfiguracje sygnatéw wejs¢/wyjs¢ (zaciski sterowania).

Wybdr parametru odbywa sie za pomoca przyciskdw ze strzatkami. Parametry wyszczegdlnione w
ponizszej tabeli sg dostepne.
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2. Sposdb programowania

Danfiti

Przewodnik programowania FC 300

Parametr Oznaczenie Ustawienie

0-01 Jezyk

1-20 Moc silnika [kw]

1-22 Napiecie silnika V]

1-23 Czestotliwos¢ silnika [Hz]

1-24 Prad silnika [A]

1-25 Znamionowa predkos¢ silnika [obr./min.]

5-12 Zacisk 27. Wejscie cyfrowe [0] Brak funkcji*

1-29 Automatyczne dopasowanie silnika [1] Zataczy¢ petne AMA
(AMA)

3-02 Min. wartos¢ zadana [obr./min.]

3-03 Maks. warto$¢ zadana [obr./min.]

3-41 Czas rozpedzania 1 [sec]

3-42 Czas zatrzymania 1 [sec]

3-13 Pochodzenie wartosci zadanej

18

* Jesli zacisk 27 jest ustawiony na ,brak funkgji”, nie jest konieczne podigczenie tego zacisku do
napiecia +24V.

Wybra¢ Wprowadzone zmiany, aby uzyskac informacje o:

. ostatnich 10 zmianach. Za pomocg przyciskéw nawigacyjnych [4] [v] mozna przegladac
10 ostatnio zmienionych parametréw.

. Zmiany wprowadzone od wykonania nastawy fabrycznej, domysinej.

Wybrac Rejestracja przebiegow, aby uzyskac informacje o odczytach linii wyswietlacza. Informacje
przedstawione sg w formie wykreséw.

Mozna przegladac tylko parametry wyswietlacza wybrane w par. 0-20 i par. 0-24. W pamieci moz-
na zapisac¢ do 120 prébek do pdzniejszego wykorzystania.
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2.1.8. Wstepne uruchomienie przy oddaniu do eksploatacji

Najprostszym sposobem przeprowadzenia wstepnego uruchomienia jest skorzystanie z przycisku
szybkiego menu i postepowanie zgodnie z procedurg konfiguracji skroconej uzywajac do tego LCP
102 (czytac tabliczke od lewej do prawej):

Nacisna¢

Quick \ X
(1 Q2 Szybkie Menu

0-01 Jezyk Ustaw jezyk

~ \ .z . . : - .
1-20 Moc silnika Ustawi¢ moc silnika korzystajac z tab “

7 liczki znamionowej '
"\ Ustawié¢ napiecie korzystajac z tabliczki ‘
/' Znamionowej '
\ Ustawic¢ czestotliwos¢ korzystajac z tab-
7 liczki znamionowej '

1-22 Napiecie silnika

1-23 Czestotliwosc silnika

“\ Ustawi¢ prad korzystajac z tabliczki zna- ‘

Z Mionowej —J
\ Ustawic predkos¢ w obr./min korzysta-
/' jac z tabliczki znamionowej J
Jezeli ustawienia domysine zacisku to

5-12 Zacisk 27. Wejécie ‘ ~ Wybieg silnika, odwr. mozliwa jest zmia-

A

) na tego ustawienia na Brak funkcji. \

cyfrowe / , o J
Wowczas, dla pracy AMA, nie jest wy-

magane potaczenie z zaciskiem 27

"\ Ustawi¢ zadang funkcje AMA. Zalecane
/' jest umozliwienie kompletnego AMA J

\ Ustawi¢ minimalng predkos¢ watu silni- A
o

1-24 Prad silnika

1-25 Znamionowa pred-
kosc¢ obrotowa silnika

1-29 Automatyczne dopa- (-
sowanie silnika

3-02 Minimalna wartos¢

zadana / ka J
3-03 Maksymalna wartos¢ (- ) Ustawi¢ maksymalng predkos¢ watu sil- A
zadana /' nika

_ Ustawi¢ czas rozpedzania odnoénie do
) znamionowej predkoéci obrotowej silni- N
ka (ustawionej w par. 1-25)
~, Ustawi¢ czas zwalniania odnoénie do
) znamionowej predkoéci obrotowe;j silni-
ka (ustawionej w par. 1-25)

\ Ustaw pochodzenie gdzie warto$¢ zada-
/' na musi dziatac .

3-41 Czas rozpedzania 1

3-42 Czas zwalniania 1

3-13 Pochodzenie wartosci
zadanej
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2. Sposdb programowania M Przewodnik programowania FC 300

2.1.9. Tryb Gidwnego Menu

Otworzy¢ Gtdwne Menu naciskajac przycisk
[Main Menu]. Na wys$wietlaczu pojawia sie
przedstawiony obok odczyt.
Sekcje Srodkowa i dolna wyswietlacza zawie-
rajq liste grup parametréw do wyboru za po-
mocg przyciskow Gora i Dot

Kazdy parametr posiada nazwe i numer, ktére pozostajg niezmienne niezaleznie od trybu progra-
mowania. W trybie Gtéwne Menu parametry podzielone sg na grupy. Pierwsza cyfra numeru
parametru (od lewej) wskazuje numer grupy parametrow.

W Gtéwnym Menu mozna zmienia¢ wszystkie parametry. Jednak zaleznie od wyboru konfiguracji
(par. 1-00), niektére parametry mogg by¢ ,nieobecne”. Np. petla otwarta ukrywa wszystkie pa-
rametry PID, a inne aktywne opcje wyswietlajg wiecej grup parametrow.

2.1.10. Wybor parametrow

W trybie Main Menu parametry sg podzielone

A Nr grupy Grupa parametrow:
na dwie grupy. Grupe parametrow wybiera sie 0 Praca/Wyswietlacz
za pomoca przyciskéw nawigacyjnych. ; Sgﬂﬁfg'e/ Sl
Dostepne sg nastepujace grupy parametrow: 3 Wartosci zadane/Rozpedzanie/za-
trzymanie
4 Ograniczenia/Ostrzezenia
5 Wejscie/Wyjscie cyfrowe
6 Wejscie/Wyjscie analogowe
7 Sterowanie
8 Kom. i opcje
9 Profibus
10 Magistrala komunikacyjna CAN
11 Zarezerwowana kom. 1
12 Zarezerwowana kom. 2
13 Sterownik Zdarzen
14 Funkcje specjalne
15 Inf. o przetwornicy czestotliwosci
16 Odczyty danych
17 Opcja sprzez. zwr. silnika

Po wybraniu grupy parametréw nalezy wybrac
dany parametr za pomocg przyciskdw nawi-
gacyjnych.
Sekcja srodkowa wyswietlacza zawiera numer
i nazwe parametru oraz warto$¢ wybranego
parametru.

2.1.11. Zmiana danych

Procedura zmiany danych jest taka sama przy wyborze parametru w trybach Szybkie Menu lub
Gtéwne Menu. Aby zmieni¢ wybrany parametr nalezy nacisna¢ [OK].

Procedura zmiany danych zalezy od tego, czy wybrany parametr reprezentuje liczbowg czy tek-
stowa wartos¢ danych.

20 MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Przewodnik programowania FC 300 M 2. Sposdb programowania

2.1.12,

2.1.13.

2.1.14.

Zmiana wartosci tekstowej

Jesli wybrany parametr jest wartoscig teksto-
wa, jego wartos¢ mozna zmieni¢ za pomoca
przyciskéw nawigacyjnych [4] [¥].

Przycisk ,w gore” zwieksza wartos¢, a przycisk
W dot” zmniejsza wartos¢. Ustawié kursor na
wartosci, ktéra ma zostac zapisana i nacisna¢
[OK].

130BP068.10

Zmiana wartosci grupy danych liczbowych

Jesli wybrany parametr przedstawia nume-
ryczng warto$¢ danych, nalezy jg zmienic za
pomocg przyciskdw nawigacyjnych [<] [>]
oraz [4] [v]. Przesuna¢ kursor w poziomie za
pomocg przyciskow [«] [*].

130BP069.10

13000069.065 s 2005.02:14, 1439

Wartos¢ danych zmienia sie za pomoca przy-
ciskow nawigacyjnych [4] [v]. Przycisk ,w go-
re” zwieksza warto$¢ danych, a przycisk ,w
dot” zmniejsza wartos¢ danych. Ustawi¢ kur-
sor na wartosci, ktéra ma zosta¢ zapisana i
nacisna¢ [OK].

Zmiana danych liczbowych w sposdb ciagly (bezstopniowy)

Jesli wybrany parametr reprezentuje liczbowg
wartos¢ danych, nalezy wybra¢ cyfre za po-
mocg przyciskow nawigacyjnych [«] [*].

Nalezy zmieni¢ cyfre nieskoficzenie zmienng
za pomocg przyciskéw nawigacyjnych [4] [v].
Wybrana cyfra jest wskazana przez kursor.
Ustawic¢ kursor na cyfrze, ktdra ma zostac za-
pisana i nacisng¢ [OK].

130BP072.10
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2.1.15. Zmiana wartosci danych,krok po kroku

Niektdre parametry mogq by¢ zmieniane krokowo (wg listy wartosci) i w sposéb ciqgty. Dotyczy
to Mocy silnika (par. 1-20), Napiecia silnika (par. 1-22) i Czestotliwosci silnika (par. 1-23).
Parametry sg zmieniane jako grupa liczbowych wartosci danych i jako liczbowe wartosci danych
W sposob ciagty.

2.1.16. Odczyt i programowanie Parametrow indeksowanych

Indeksacja parametréw odbywa sie wg zasady rejestru przesuwanego.
Par. 15-30 do 15-32 zawierajq dziennik btedéw, ktdéry mozna odczytac. Aby przewina¢ dziennik
wartosci, wybrac parametr, nacisng¢ [OK] i uzy¢ przyciskéw nawigacyjnych [4] [v].

Uzy¢ par. 3-10 jak na przyktadzie:

Aby przewing¢ dziennik wartosci, wybra¢ parametr, nacisna¢ [OK] i uzy¢ przyciskow nawigacyj-
nych [4] [v], aby przewija¢ wartosci indeksowane. Aby zmieni¢ wartos¢ parametru, wybrac
wartos¢ indeksowang i nacisng¢ [OK]. Zmieni¢ wartos¢ za pomocq przyciskow [4] [v]. Nacisngé
[OK], aby zatwierdzi¢ nowe ustawienie. Nacisng¢ [CANCEL], aby anulowa¢. Nacisna¢ [Back], aby
wyjsC z parametru.
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2.1.17. Sposéb programowania na lokalnym numerycznym panelu
sterowania

Nastepujace instrukcje dotycza numeryczne-
go<LCP (LCP 101).
Panel sterowania zostat podzielony na cztery

130BA191.10

grupy funkcyjne:

1. Wyswietlacz numeryczny. _

2. Przyciski sterujace i lampki sygnali- !—l —i— |—| |—|
zacyjne - zmiana parametrdw i prze- 1 ~ T TTTT S
taczanie miedzy funkcjami wyswiet-
lacza.

3. Przyciski nawigacyjne i lampki syg- S Quek vam
nalizacyjne (diody LED). 2 Menu Setup  Menu

4, Przyciski funkcyjne i lampki sygnali-
zacyjne (diody LED).

Linia wyswietlacza:

Linia statusu: Komunikaty statusu zawiera-
jace ikony i wartosci numeryczne.

Lampki sygnalizacyjne (diody LED): 4 @

. Dioda zielona/Wht.: Informuje, czy
sekcja sterowania jest wigczona.

. Dioda z6tta/Ostrz.: Oznacza ostrze-
zenie.

. Dioda czerwona pulsujaca/Alarm:
Oznacza alarm.

Przyciski LCP
[Menu] Wybra¢ jeden z nastepujacych try-
bow:

. Status

. Konfiguracja skrécona

. Menu gtéwne

Tryb statusu:Wyswietla status przetwornicy
czestotliwosci lub silnika.

Jesli wystapi alarm, NLCP automatycznie prze-
facza sie do trybu statusu.

Numer alarmu moze by¢ wysSwietlony.

o

=

"0
=

Uwaga

Nie mozna wykonac¢ kopii para-
metru za pomocg lokalnego pa-
nelu sterowania LCP 101.
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2.1.18.

24

programowania Z,ggé/é

Menu gidéwne/konfiguracja skrécona
moze zosta¢ wykorzystane do programowania
wszystkich parametréw lub tylko parametrow
w menu skréconym (patrz takze opis LCP 102
w poprzedniej czesci rozdziatu).

Warto$¢ parametru moze zosta¢ zmieniona
przy uzyciu strzatek [4] [v] w chwili, gdy war-
tos¢ ta miga.

Wybra¢ menu gtéwne poprzez nacisniecie
przycisku [Menu] kilka razy.

Wybrac¢ grupe parametrow [xx-__] i nacisngé¢
[OK].

Wybrac¢ parametr [__-xx] i nacisng¢ [OK].
Jesli parametr jest parametrem tablicy, wy-
brac¢ numer tablicy i nacisng¢ [OK].

Wybra¢ pozadang wartos¢ danych i nacisnaé
[OK].

Parametry z warto$ciami wybordw funkcji wy-
$wietlanych na ekranie, t.j. [1], [2], itd. Opisy
réznych wybordéw funkcji znajdujq sie w opi-
sach poszczegdlnych parametrow w czesci
Wybdr parametrow.

Przycisk [BACK] stuzy do przechodzenia
wstecz.

Przyciski ze strzatkami[a] [v] stuza do
przechodzenia miedzy poleceniami i parame-
trami.

Przyciski sterowania lokalnego

Przyciski sterowania lokalnego znajdujg sie u
dotu panelu sterowania.

Przewodnik programowania FC 300

130BP079.10

130BP046.1(

[Hand On] aktywuje sterowanie przetwornicg czestotliwosci za pomocg LCP. Przycisk [Hand on]
stuzy réwniez do uruchamiania silnika; mozna wowczas wprowadzi¢ dane na temat predkosci sil-
nika za pomocg przyciskow ze strzatkami. Przycisk mozna ustawi¢ jako Aktywny [1] lub Nieak-

tywny [0] za pomoca par. 0-40 przycisku [Hand on] na LCP.

Polecenie ,Start” wydane z LCP moze zostac skasowane przez zewnetrzne sygnaty stop, aktywo-

wane przez sygnaty sterowania lub magistrale szeregowa.

Po naciénieciu przycisku [Hand On] nadal beda aktywne nastepujace sygnaty sterowania:

o [Hand on] - [Off] - [Auto on]
. Zeruj
. Stop z wybiegiem silnika, odwrdcony

. Zmiana kierunku obrotow

. Wybor zestawu parametréw LSB - Wybor zestawu parametrow MSB

o Polecenie Stop z portu komunikacji szeregowej

o Szybkie zatrzymanie

. Hamowanie DC
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2.1.19.

[Off] zatrzymuje podtaczony silnik. Przycisk mozna ustawic jako Aktywny [1] lub Nieaktywny [0]

za pomocq par. 0-41 przycisku [Off] na LCP.

Jedli nie zostanie wybrana funkcja zewnetrznego stopu, a przycisk [Off] jest wytaczony, silnik

mozna wylaczyé poprzez odtaczenie napiecia.

[Auto On] witacza przetwornice czestotliwosci, ktorg mozna sterowaé za pomocg zaciskow ste-
rowania i/lub portu komunikacji szeregowej. Po uzyciu sygnatu start na zaciskach sterowania i/
lub magistrali, przetwornica czestotliwosci uruchomi sie. Przycisk mozna ustawic¢ jako Aktywny [1]

Danfiti

2. Sposdb programowania

lub Nieaktywny [0] za pomocg par. 0-42 przycisku [Auto on] na LCP.

Uwaga

Aktywny sygnat HAND-OFF-AUTO przesytany przez wejscia cyfrowe ma wyzszy prio-

rytet, niz przyciski sterujgce [Hand on] [Auto on].

[Reset] stuzy do resetowania przetwornicy czestotliwosci po alarmie (wytaczeniu awaryjnym).
Przycisk mozna ustawi¢ jako Aktywny[1] lub Nieaktywny[0] za pomocg par. 0-43 Przyciski reset

na LCP.

Inicjalizacja do ustawien domysinych

Przetwornice czestotliwosci mozna zainicjalizowa¢ do nastaw fabrycznych, domysinych na dwa

sposoby:

Inicjalizacja zalecana (przez par. 14-22)

Wybrac par. 14-22
Nacisnag¢ przycisk [OK].
Wybrac ,Inicjalizacja”

Nacisng¢ przycisk [OK].

“i A N

Odcig¢ zasilanie i zaczeka¢, az wy-
Swietlacz wylaczy sie.
6.  Ponownie podtaczyc zasilanie — prze-

twornica czestotliwosci zostata zre-
setowana.

Reczna inicjalizacja

Par. 14-22 inicjalizuje wszystko oprdcz:

14-50 RFI 1

8-30 Protokot

8-31 Adres

8-32 Szybkosc transmisji

8-35 Minimalne opdZnienie odpowiedzi
8-36 Maksymalne opdZnienie odpowiedzi
8-37 Maks. opdZnienie miedzy znakami

15-00 do 15-05 Dane eksploatacyjne
15-20 do 15-22 Dziennik pracy
15-30 do 15-32 Dziennik btedéw

1. Odfaczy¢ zasilanie i zaczeka¢, az wy-
Swietlacz wylaczy sie.

2a. Nacisna¢ jednoczesnie [Status] -
[Main Menu] - [OK] podczas zatacza-
nia zasilania do LCP 102, wyswietla-
cza graficznego

2b. Nacisna¢ [Menu] podczas zataczania
zasilania dla LCP 101, wyswietlacza
numerycznego.

3. Zwolni¢ przyciski po 5 sek.

4. Przetwornica czestotliwosci zostata
zaprogramowana zgodnie z nasta-
wami fabrycznymi, domysinymi.

Ten parametr inicjalizuje wszystko oprdcz:
15-00 Godziny eksploatacji

15-03 Zataczenia zasilania

15-04 Nadmierne temp.

15-05 Przepiecia
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25




2. Sposdb programowania M Przewodnik programowania FC 300

Uwaga
Podczas recznej inicjalizacji, resetuje sie réwniez komunikacje szeregowa, ustawie-
nia filtra RFI (par. 14-50)i ustawienia dziennika bteddéw.

26 MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Przewodnik programowania FC 300 M 2. Sposdb programowania

2.2. Wybor parametrow

Parametry FC 300 sg pogrupowane w rozne grupy parametréw w celu utatwienia wyboru po-
prawnych parametréw do optymalizacji dziatania przetwornicy czestotliwosci.
0-xx Parametry Praca / Wysw.

. Ustawienia podstawowe, Obstuga zestawu par.

. Parametry wyswietlacza i LCP dla wybranych odczytdw, wybory zestawu parametrow i
funkcji kopiowania

1-xx parametry Obcigzenia / Silnika zawierajg wszystkie parametry zwigzane z obcigzeniem i sil-
nikiem

2-xx Parametry hamulca
J Hamowanie DC
. Hamulec dynamiczny (rezystor hamulca)
. Hamulec mechaniczny

. Kontrola przepiec¢
3-xx Parametry wartosci zadanej oraz rozpedzenia/zatrzymania zawierajq funkcje DigiPot
4-xx Ograniczenia / ostrzezenia, ustawianie parametréw ograniczen i ostrzezen
5-xx Wejscia/ wyjscia cyfrowe zawierajq regulatory przekaznika
6-xx Wejscia/wyjscia analogowe
7-xx Regulatory, ustawienia parametréw regulatorow szybkosci i regulatoréw procesu
8-xx Parametry komunikacji i opcji dla ustawiania FC RS485 i parametréw portu USB FC.
9-xx Parametry Profibusu
10-xx Parametry DeviceNet i magistrali komunikacyjnej CAN
13-xx Parametry logicznego sterowania zdarzen
14-xx Parametry funkcji specjalnych
15-xx Parametry informacji o przetwornicy czestotliwosci
16-xx Parametry odczytéw danych

17-xx Parametry opcji enkodera

MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 27



2. Sposdb programowania

Danfiti

2.3. Parametry: Praca i wyswietlacz

2.3.1. 0-0* Praca/Wyswietlacz

Przewodnik programowania FC 300

Sa to parametry zwigzane z podstawowymi funkcjami przetwornicy czestotliwosci, funkcjami przy-
ciskdéw LCP oraz konfiguracjq wyswietlacza LCP.

2.3.2. 0-0* Ustawienia podstawowe

Grupa parametréw dla podstawowych ustawien przetwornicy czestotliwosci.

Opcja:

fo1 *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
[10]
[20]
[22]
[27]
(28]
[36]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]

28

Angielski
Niemiecki
Francuski
Dunski
Hiszpanski
Wioski
Szwedzki
Holenderski
Chinski
Finski
Angielski USA
Grecki
Portugalski
Stoweniski
Koreanski
Japonski
Turecki
Tradycyjny chinski
Butgarski
Serbski
Rumurnski

Wegierski

Zastosowanie:

Definiuje jezyk, jaki bedzie pojawiat sie na wyswietlaczu.

Przetwornica czestotliwosci jest dostepna z 4 réznymi pakietami
jezykowymi. Angielski i niemiecki znajduje sie w kazdym pakie-
cie. Niemozliwe jest usuniecie lub manipulowanie jezykiem an-

gielskim.

Czesc¢ pakietow jezykowych 1 - 4
Czes$¢ pakietow jezykowych 1 - 4

Czesc Pakietu jezykowego 1
Cze$¢ pakietu jezykowego 1
Czesc pakietu jezykowego 1
Cze$¢ pakietu jezykowego 1
Czesc pakietu jezykowego 1
Czesc¢ pakietu jezykowego 1
Pakiet jezykowy 2

Czesc¢ pakietu jezykowego 1
Czes¢ Pakietu jezykowego 4
Czesc¢ pakietu jezykowego 4
Czes$¢ pakietu jezykowego 4
Czesc¢ Pakietu jezykowego 3
Czes$¢ pakietu jezykowego 2
Cze$¢ pakietu jezykowego 2
Czes$¢ pakietu jezykowego 4
Czes$¢ pakietu jezykowego 2
Cze$¢ pakietu jezykowego 3
Cze$¢ pakietu jezykowego 3
Czesc pakietu jezykowego 3
Cze$¢ pakietu jezykowego 3
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[47] Czeski Czes¢ pakietu jezykowego 3
[48] Polski Czes$¢ pakietu jezykowego 4
[49] Rosyjski Czes$c¢ pakietu jezykowego 3
[50] Tajski Czesc¢ pakietu jezykowego 2

[51] Bahasa indonezyjski  Cze$¢ pakietu jezykowego 2

0-02 Jednostka predkosci silnika

Opcja: Zastosowanie:

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.
Dane ukazane na ekranie zalezg od ustawien wykonanych w
par. 0-02 i 0-03. Ustawienie domyslne par. 0-02 i 0-03 zalezy od
tego, w jakim regionie $wiata przetwornica czestotliwosci ma
pracowac, lecz mozna je takze zaprogramowac w wymagany
sposodb.

Uwaga

Zmiana Jednostki predkosci silnika spowoduje
zresetowanie wszystkich parametrow do wartosci
pierwotnych. Dlatego tez, zaleca sie wybrac jed-
nostke predkosci silnika przed ustawieniem po-
zostatych parametrow.

[0] *  obr./min. Okresla zmienne predkosci silnika i parametry (tj. wartosci za-
dane, sprzezenia zwrotne, ograniczenia) wyswietlanych w ka-
tegoriach predkosci silnika w obr./min.

[1] Hz Okresla zmienne predkosci silnika i parametry (tj. wartosci za-
dane, sprzezenia zwrotne, ograniczenia) w kategoriach czestot-
liwosci wyjsciowej do silnika (Hz).

0-03 Ustawienia regionalne

Opcja: Zastosowanie:

[0]*  Miedzynarodowy Ustawia jednostki par. 1-20 Moc silnika na kKW i warto$¢ do-
myslng par. 1-23 Czestotliwosc silnika na 50 Hz.

[1] us Ustawia jednostki par. 1-21 Moc silnika na KM i wartos$¢ do-
mysing par. 1-23 Czestotliwosc silnika na 60 Hz.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

0-04 Stan pracy przy zal. zasilania (Hand)

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ Tryb pracy pod warunkiem ponownego podtaczenia
przetwornicy czestotliwosci do napiecia zasilania po odcieciu
mocy w Hand (lokalnym)trybie pracy.

[0] Wznow Wznawia rozruch przetwornicy czestotliwosci z taka sama lokal-
ng wartoscig zadang i takimi samymi warunkami start/stop (za-
stosowanymi przez [START/STOP]), z jakimi byta ustawiona
przetwornica czestotliwosci przed wytaczeniem.
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[11*

(2]

Wymuszone zatrzy-
manie, wart.
zad.=nieakt.

Wymuszone zatrzy-
manie, wart. zadana
=0

M Przewodnik programowania FC 300

Wznawia rozruch przetwornicy czestotliwosci z zapisang lokalng
wartoscig zadang po przywrdceniu zasilania i nacisnieciu przy-
cisku [START].

Zeruje lokalng wartos¢ zadang przy ponownym rozruchu prze-
twornicy czestotliwosci.

2.3.3. 0-1* Obstuga zestawu parametrow

30

Okresla i steruje indywidualnymi ustawieniami zestawu parametréw.

Przetwornica czestotliwosci obstugiwana jest za posrednictwem czterech zestawdw parametrow,
ktére moga by¢ programowane niezaleznie od siebie. Dzieki temu, przetwornica jest urzadzeniem
bardzo elastycznym i moze rozwigzywac¢ zaawansowane problemy funkgcji sterowania czesto eli-
minujac potrzebe i koszty podtaczenia zewnetrznych urzadzen sterowniczych. Przykladowo, moga
one zosta¢ wykorzystane do zaprogramowania przetwornicy czestotliwosci zgodnie z jednym
schematem sterowania w jednym zestawie parametréw (np. silnik 1 do ruchu poziomego) oraz
zgodnie z drugim schematem w drugim zestawie (np. silnik 2 do ruchu pionowego). Moga one by¢
takze wykorzystane przez tworcodw urzadzen OEM, aby w identyczny sposéb fabrycznie zaprogra-
mowac wszystkie wyprodukowane przetwornice czestotliwosci dla réznego typu urzadzen w
danym zakresie tak, aby posiadaty one takie same parametry a nastepnie, podczas produkcji/
rozruchu przed oddaniem do eksploatacji, wybra¢ okreslony zestaw parametréw w zaleznosci od
tego, w jakim urzadzeniu dana przetwornica zostanie zainstalowana.

Aktywny zestaw parametrow (tzn. zestaw, ktory aktualnie obstuguje przetwornice) mozna wybrac
w parametrze 0-10 i jest on wyswietlany na LCP. Przy korzystaniu z réznych zestawow parametrow
mozna przetaczac te zestawy podczas pracy lub bezczynnosci przetwornicy czestotliwosci poprzez
wejscie cyfrowe lub polecenia komunikacji szeregowej. Jesli zestawy parametréw sg zmieniane
podczas pracy urzadzenia, nalezy sprawdzi¢, czy parametr 0-12 jest zaprogramowany w odpo-
wiedni sposob. Parametr 0-11 umozliwia edycje parametréw w danym zestawie bez zatrzymywa-
nia przetwornicy, ktéra dalej dziala na podstawie aktywnego zestawu parametréw bedacego
innym zestawem niz ten, ktory jest poddawany edycji. Parametr 0-51 umozliwia kopiowanie us-
tawien parametrow z/do roznych zestawdw, aby umozliwi¢ szybszy rozruch przy wprowadzeniu
do eksploatacji, jesli podobne ustawienia sg wymagane w réznych zestawach.

0-10 Aktywny zestaw parametrow

Opcja:

(0]

[17*

(2]
(3]
(4]
(9]

Fabryczny zestaw pa-
rametrow

Zestaw parametrow 1

Zestaw parametrow 2
Zestaw parametrow 3
Zestaw parametrow 4
Rézne zestawy par.

Zastosowanie:

Wybrac zestaw parametrow do sterowania funkcjami przetwor-
nicy czestotliwosci.

Nie mozna go zmieni¢. Zawiera zestaw danych firmy Danfoss i
moze stuzy¢ jako zroédto danych w celu przywrdcenia innych
zestawow parametréw do znanego stanu.

Zestaw par. 1 [1] do Zestawu par. 4 [4] to cztery oddzielne
zestawy parametréw, wewnatrz ktdrych wszystkie parametry
moga by¢ programowane.

Wykorzystywane do zdalnego wyboru zestawdw parametrow za
pomocg Wejs¢ cyfrowych i portu komunikacji szeregowej. Opcja
ta wykorzystuje zestawy parametréw z par.0-12 ,Ta opcja po-
facz. z". Zatrzymac przetwornice czestotliwosci przed wprowa-
dzeniem zmian w funkcjach petli otwartej i zamknietej.
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Uzy¢ par. 0-51 Kopiowanie zestawu parametrow, aby skopiowaé parametry do jednego lub
wszystkich pozostatych zestawow. Zatrzymac przetwornice czestotliwosci przed przetaczeniem
miedzy zestawami parametréw, gdzie parametry oznaczone jako ,niezmienne podczas pracy”
majg roézne wartosci. Aby unikna¢ konfliktowych zestawdw tego samego parametréw w obrebie
dwoch roznych zestawdw, nalezy je potaczyé razem stosujac par.0-12 7ez zestaw parametrow
potfacz. z. Parametry ,niezmienne podczas pracy” sq oznaczone jako FALSZ na liScie parametréw
W punkcie Lista parametrow.

0-11 Edycja zestaw parametrow

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac¢ zestaw parametréw, ktéry ma zostac edytowany (np.:
programowany) podczas dziatania, moze byc to aktywny zestaw
lub jeden z nieaktywnych.

[0] Fabryczny zestaw pa- Opcji tej nie mozna edytowac, lecz moze by¢ wykorzystana jako
rametrow zrodto danych w celu przywrdcenia parametrow do znanego
stanu.

[1]1*  Zestaw parametréw 1 Zestaw par. 1[1] do Zestaw par. 4[4] moze by¢ dowolnie edy-
towany podczas dziafania, niezaleznie od aktywnego zestawu

parametrow.
[2] Zestaw parametrow 2
[3] Zestaw parametrow 3
[4] Zestaw parametrow 4
[9] Aktywny zestaw para- Mozna go edytowac takze podczas pracy. Edycja wybranego
metrow zestawu parametrow z zakresu zrodet: LCP, FC RS485, FC USB

lub maks. pieciu lokalizacji magistrali komunikacyjnych.

Zestaw parametrow

1
2 [ ]
P0-11 =3
3 €0 hy
0000
4
1
2 =
; P 0-11 BRI
4
1
2
3
4

Magistrala
komunikacyjna PLC

Zestaw parametrow

1 - Lt |
2 “T=n

PO-11 ] U
3 | -l
a4

130BA199.10
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0-12 Ten zestaw parametrow jest potaczony z

Opcja: Zastosowanie:

Aby aktywowac bezkonfliktowe zmiany z jednego zestawu pa-
rametrow do innego podczas dziatania, nalezy potaczyc¢ zestawy
zawierajace te parametry, ktére sg niezmienne podczas dziata-
nia. Potaczenie zapewni synchronizacje wartosci parametréw
~hiezmiennych podczas dziatania” podczas przenoszenia z jed-
nego zestawu parametréw do innego podczas dziatania. Para-
metry ,niezmienne podczas dziatania” mozna zidentyfikowac
poprzez opis FALSZ na liscie parametréw w rozdziale Listy pa-
rametrow.

Opcja par. 0-12 potaczonego zestawu parametrow uzywana jest
przez rézne zestawy parametrow w par. 0-10 Aktywny zestaw
parametrow. Roézne zestawy parametréw sg uzywane do prze-
noszenia jednego zestawu parametréw do innego podczas dzia-
fania (np.: podczas pracy silnika).

Przyktad:

Nalezy uzy¢ Réznego zestawu parametréw do przechodzenia z
Zestawu par. 1 do Zestawu par. 2 podczas pracy silnika. Nalezy
zaprogramowac najpierw Zestaw par. 1, a nastepnie upewnic
sie, ze Zestaw par. 1 i Zestaw par. 2 sgq zsynchronizowane (lub
~potaczone”). Synchronizacja moze zostac przeprowadzona na
dwa sposoby:

1. Zmieni¢ edytowany zestaw parametrow na Zestaw par. 2 [2]
w par.0-11 Edytuj zestaw i nastawic par. 0-12 Ten zestaw pa-
rametrow pofacz. zna Zestaw par. 1[1]. Rozpocznie to proces
potaczenia (synchronizowania).

130BP075.10

LuUB

2. Pozostajac w Zestawie par. 1, skopiowac¢ Zestaw par. 1 do
Zestawu par. 2. Nastepnie nastawic par.0-12 na Zestaw par. 2
[2]. Rozpocznie to proces potaczenia.

130BP076.10
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[o1 *
(1]
(2]
(3]
(4]

Niepotaczone

Zestaw parametrow 1
Zestaw parametrow 2
Zestaw parametrow 3
Zestaw parametrow 4

M 2. Sposdb programowania

Po zakonczeniu procesu potaczenia, nalezy przeprowadzi¢ od-
czyt w par. 0-13 Odczyt: Potaczone zestawy parametrow bedq
odczytane {1,2} aby wskaza¢, ze wszystkie parametry ,Nie-
zmienne podczas pracy” sq takie same w Zestawie par. 1 i w
Zestawie par. 2. Jesli parametr ,niezmienny podczas pracy”
ulegnie zmianie np.: par. 1-30Rezystencja stojana (Rs) w Zes-
tawie par. 2, zmiana bedzie automatycznie wprowadzona do
Zestawu par. 1. Przetaczanie pomiedzy Zestawem par. 1 a Zes-
tawem par. 2 podczas pracy jest teraz mozliwe.

0-13 Odczyt: polaczone zest. parametrow

Tablica [5]

0* [0 - 255] Patrz lista wszystkie potaczonych zestawéw parametrow dzieki
par.0-12 7en zestaw parametrow pofgacz. z. Ten parametr po-
siada jeden indeks dla kazdego zestawu parametréw. Wartos¢
parametru wyswietlana dla kazdego indeksu pokazuje, ktdre
zestawy parametrow sg potaczone z tq konfiguracjg zestawu
parametréw.

Indeks Warto$¢ LCP

0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

4 {4}

Tabela 2.1: Przykfad: Zestaw par. 1 i zestaw par. 2 sg potaczone

0-14 Odczyt: Edytuj zestawy parametrow / Kanat

Zakres:
0*

[0 - FFF.FFF.FFF]

Zastosowanie:

Aby zobaczy¢ zestaw parametrow par.0-11 Setup edytowany
dla kazdego z czterech réznych kanatéw komunikacyjnych. Kie-
dy ten numer jest wyswietlany w kodzie hex, tak jak wystepuje
w LCP, kazdy numer reprezentuje jeden kanat.

Numery 1-4 oznaczajg numer zestawu parametréw, ,F” oznacza
ustawienie fabryczne, a ,,A” oznacza aktywny zestaw parame-
trow. Kanaty to, od prawej do lewej: LCP, magistrala FC, USB,
HPFB1.5.

Przyktad: Numer AAAAAA21h oznacza, ze magistrala FC wybrata
zestaw parametrow 2 w par. 0-11, LCP wybrat zestaw parame-
trow 1, a wszystkie pozostate korzystajg z aktywnego zestawu
parametrow.
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2. Sposdb programowania

Danfiti

2.3.4. 0-2* Wyswietlacz LCP

34

Okresla wyswietlacz w Graficznym Lokalnym Panelu Sterowania.

Uwaga

Informacje na temat pisania tekstow wyswietlanych na ekranie znajdujg sie w par.

0-37, 0-38i 0-39.

(0]
[953]

[1005]

[1006]

[1007]

[1013]
[1501]
[1502]
[1600]

[1601]

[1602]

[1603]
[1605]

[1609]

[1610]
[1611]
[1612]
[1613]

[1614]
[1615]

[1616]

Brak

Stowo ostrzezenia

Profibus

Odczyt licznika bfe-
déw nadawania

Odczyt licznika bte-
dow odbiorow

Odczyt licznika wyla-
czen magistrali

Parametr ostrzezenia
Godziny pracy
Licznik kWh

Stowo sterujace

Wartos¢ zadana [jed-
nostka]

Wartos¢ zadana %

Stowo statusowe

Rzeczywista wartosc¢
gtéwna [%]

Odczyt niestandardo-
wy

Moc [kW]

Moc [KM]
Napiecie silnika

Czestotliwosc

Prad silnika

Czestotliwosc [%]

Moment obrotowy

Wybrac zmienng do wyswietlenia w linii 1, lewa pozycja.

Nie wybrano wyswietlanej wartosci.

Biezace stowo sterujace

Catkowita warto$¢ zadana (suma wartosci: cyfrowej/analogo-
wej/programowanej/magistrali/zatrzymanej wart. zadanej/do-
ganiania i zwalniania) w wybranej jednostce.

Catkowita warto$¢ zadana (suma wartosci: cyfrowej/analogo-
wej/programowanej/magistrali/zatrzymanej wart. zadanej/do-
ganiania i zwalniania) w procentach.

Biezace stowo statusowe

Jedno lub wiecej ostrzezen w kodzie Hex.

Rzeczywista moc zuzyta przez silnik w kW.
Rzeczywista moc zuzyta przez silnik w KM.
Napiecie dostarczone do silnika.

Czestotliwosc silnika, tj. czestotliwos¢ wyjsciowa z przetwornicy
czestotliwosci w Hz

Prad fazowy silnika zmierzony jako warto$¢ skuteczna.

Czestotliwosc silnika, tj. czestotliwos¢ wyjsciowa z przetwornicy
czestotliwosci w %.

Biezace obcigzenie silnika podawane jako procent znamionowe-
go momentu silnika.
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[1617] * Predkos¢ [obr./min]

[1618]

[1619]

[1620]
[1621]
[1622]

[1630]

[1632]

[1633]

[1634]

[1635]

[1636]

[1637]

[1638]
[1639]

[1650]

[1651]

[1652]

[1653]

[1660]

[1661]

[1662]

[1663]

Stan termiczny silnika

Temperatura czujnika
KTY

Kat silnika

Kat fazowy

% momentu obroto-
wego

Napiecie w obwodzie
posrednim DC
EnergiaHamowania/s

EnergiaHamowania/2
min.

Temp. radiatora

Stan termiczny inwer-
tera

Znamionowy prad in-
wertera

Maksymalny prad in-
wertera

Stan sterowania SL
Temp. karty steruja-
cej

Zewnetrzna wartos¢
zadana

Impulsowa  wartos¢
zadana

Sprzezenie  zwrotne
[jednostka]

Warto$¢ zadana po-
tencjometru cyfr.

Wejscie cyfrowe

Ustawianie przetgcza-
nia zacisku 53
Wejscie
53

analogowe

Ustawianie przetacza-
nia zacisku 54

Danfiti

Predko$¢ w obr./min (obrotach na minute) tj. predko$¢ watu
silnika w petli zamknietej.

Obcigzenie termiczne na silniku, obliczone przy pomocy funkcji
ETR.

Napiecie w obwodzie posrednim przetwornicy czestotliwosci.

Biezaca moc hamowania przekazana do zewnetrznego rezystora
hamowania.
Podawana jako wartos¢ chwilowa.

Moc hamowania przekazana do zewnetrznego rezystora hamo-
wania. Srednia moc jest obliczana w sposdb ciagty przez ostat-
nie 120 sekund.

Biezaca temperatura radiatora przetwornicy czestotliwosci. Po-
ziom wytaczenia 95 + 5°C; ponowne zafaczenie nastepuje przy
70 + 5°C,

Obcigzenie procentowe inwerterow.
Prad znamionowy przetwornicy czestotliwosci.
Prad maksymalny przetwornicy czestotliwosci.

Stan zdarzenia wykonanego przez sterowanie.

Temperatura karty sterujace;j.

Podaje sume zewnetrznej wartosci zadanej jako wartos$¢ pro-
centowg np.: suma analogowa/impulsowa/magistrali.

Czestotliwos¢ w Hz potaczong z zaprogramowanymi wejsciami
cyfrowymi (18, 19 lub 32, 33).

Warto$¢ zadana z zaprogramowanych wejs¢ cyfrowych.

Stany sygnatu z 6 cyfrowych zaciskéw (18, 19, 27, 29, 32 oraz
33). Wejscie 18 odpowiada skrajnemu bitowi z lewej. Sygnat
niski = 0; Sygnat wysoki = 1.

Ustawienie zacisku wejsciowego 54. Prad = 0; Napiecie = 1.
Rzeczywista warto$¢ na zacisku 53 jako warto$¢ zadana lub
wartos¢ zabezpieczenia.

Ustawienie zacisku wejsciowego 54. Prad = 0; Napiecie = 1.
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[1664]

[1665]

[1666]
[1667]

[1668]

[1669]

[1670]

[1671]

[1672]
[1673]
[1674]

[1680]

[1682]

[1684]

[1685]

[1686]

[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]

[3401]
[3402]
[3403]
[3404]
[3405]
[3406]
[3407]

36

Wejscie
54

analogowe

Wyjscie analogowe 42
[mA]

Wyjscie cyfrowe [bin]

Wejscie czestotliwosci
nr 29 [Hz]

Wejscie czestotliwosci
nr 33 [Hz]

Wyjscie impulsowe 27
[Hz]

Wyijscie impulsowe 29
[Hz]

Wyjscie przekazniko-
we [bin]

Licznik A

Licznik B

Licznik precyzyjnego
zatrzymania
CTW 1 magistrali ko-
munikacyjnej

REF 1 magistrali ko-
munikacyjnej

STW opcji komunika-
cji
CTW 1 portu FC

REF 1 portu FC

Stowo alarmowe
Stowo alarmowe 2
Stowo ostrzezenia
Stowo ostrzezenia 2
Zew. stowo statusowe
Zew. stowo statusowe
2

Zapis PCD 1 do MCO
Zapis PCD 2 do MCO
Zapis PCD 3 do MCO
Zapis PCD 4 do MCO
Zapis PCD 5 do MCO

Zapis PCD 6 do MCO
Zapis PCD 7 do MCO

Danfiti

Rzeczywista warto$¢ na zacisku 54 jako warto$¢ zadana lub
warto$¢ zabezpieczenia.

Rzeczywista warto$¢ na wyjsciu 42 w mA. Nalezy uzy¢ par. 6-50,
aby wybrac wartos¢, ktéra ma zostac¢ wyswietlona.

Wartos¢ binarna wszystkich wyjé¢ cyfrowych.

Rzeczywista wartos¢ czestotliwosci zastosowana na zacisku 29
jako wejscie impulsowe.

Rzeczywista warto$¢ czestotliwosci zastosowana na zacisku 33
jako wejscie impulsowe.

Rzeczywista warto$¢ impulsow zastosowanych na zacisku 27 w
trybie wyjscia cyfrowego.

Rzeczywista wartos¢ impulséw zastosowanych na zacisku 29 w
trybie wyjscia cyfrowego.

Stowo sterujace (CTW) otrzymane z urzadzenia gtéwnego ma-
gistrali.

Gtéwna wartos¢ zadana wystana ze stowem sterujacym z urza-
dzenia gtéwnego magistrali.

Rozszerzone stowo statusowe opcji magistrali komunikacyjnej.
Stowo sterujace (CTW) otrzymane z urzadzenia gtéwnego ma-
gistrali.

Stowo statusowe (STW) wystane do urzadzenia gtdwnego ma-
gistrali.

Jeden lub wiecej alarméw w kodzie Hex.
Jeden lub wiecej alarméw w kodzie Hex.
Jedno lub wiecej ostrzezen w kodzie Hex.
Jedno lub wiecej ostrzezen w kodzie Hex.
Jedno lub warunkéw statusu w kodzie Hex.

Jedno lub warunkéw statusu w kodzie Hex.
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[3408]
[3409]
[3410]
[3421]
[3422]
[3423]
[3424]
[3425]
[3426]
[3427]
[3428]
[3429]
[3430]
[3440]
[3441]
[3450]
[3451]
[3452]

[3453]

[3454]

[3455]
[3456]
[3457]
[3458]
[3459]

[3460]

[3461]
[3462]
[9913]
[9914]

[1675]

[1676]

[1677]

Zapis PCD 8 do MCO
Zapis PCD 9 do MCO
Zapis PCD 10 do MCO
Odczyt PCD 1 z MCO
Odczyt PCD 2 z MCO
Odczyt PCD 3 z MCO
Odczyt PCD 4 z MCO
Odczyt PCD 5 z MCO
Odczyt PCD 6 z MCO
Odczyt PCD 7 z MCO
Odczyt PCD 8 z MCO
Odczyt PCD 9 z MCO
Odczyt PCD 10 z MCO
Wejscia cyfrowe
Wyjscia cyfrowe
Pozycja rzeczywista
Pozycja zadana

Rzeczywista pozycja
mastera

Pozycja  indeksowa
slave

Pozycja  indeksowa
mastera

Potozenie krzywej
Btad wyszukiwania
Bfad synchronizacji
Rzeczywista predkosc¢

Rzeczywista predkosc¢
mastera

Status  synchronizo-
wania

Status osi

Status programu
Czas przestoju
Zadanie Paramdb w
kolejce

Wejscie  analogowe
X30/11

Wejscie  analogowe
X30/12

Wyjscie  analogowe
X30/8 [mA]

M 2. Sposdb programowania

0-20 Linia wyswietlacza 1.1, mata

Opcja:

[1617] * Predkos¢ [obr./min]

Zastosowanie:

Wybra¢ zmienng do wyswietlenia w linii 1, Srodkowa pozycja.

Opcje takie same, jak w przypadku par. 0-2*.
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0-21 Linia wyswietlacza 1.2, mata
Opcja: Zastosowanie:

[1614] * Prad silnika [A] Wybra¢ zmienng do wyswietlenia w linii 1, Srodkowa pozycja.
Opcje takie same, jak w przypadku par. 0-2*.

0-22 Linia wyswietlacza 1.3, mata
Opcja: Zastosowanie:

[1610] * Moc [kW] Wybrac¢ zmienng do wyswietlenia w linii 1, prawa pozycja. Opcje
takie same, jak w przypadku par. 0-2*.

0-23 Linia wyswietlacza 2, duza
Opcja: Zastosowanie:

[1613] * Czestotliwos¢ [Hz] Wybraé zmienng, ktéra ma zosta¢ wyswietlona w pozycji 2. Op-
cje sg takie same, jak znajdujace sie w liscie dla par. 0-2*.

0-24 Linia wyswietlacza 3, duza
Opcja: Zastosowanie:

Wybrac zmienng do wyswietlenia w linii 2.
[1502] * Licznik [kWh]

Opcje sa takie same jak znajdujace sie w liScie dla par. 0-20L/inia
wyswietlacza 1.1.

0-25 Moje menu osobiste

Tablica [20]

[0 - 9999] Okreslic maks. 50 parametrow wyswietlanych w menu osobis-
tym Q1, ktore jest dostepne przez przycisk [Quick Menu] na
LCP. Parametry w Menu osobistym Q1 sa wymienione w kolej-
nosci zaprogramowanej w tym parametrze tablicowym. Para-
metry usuwa sie ustawiajac wartos¢ na ,,0000”".
Przyktadowo, moze ono zapewnic szybki i prosty dostep do jed-
nego lub maks. 20 parametréw wymagajacych regularnych
zmian (np. w celu wykonania prac konserwacyjnych w zakta-
dzie) lub jest wykorzystywane przez producentow, aby umozli-
wi¢ szybki rozruch ich urzadzen.

2.3.5. 0-3* Odczyt LCP definiowany przez uzytkownika

Uzytkownik moze definiowac elementy ekranu tak, aby stuzyty jego celom: *Odczyt niestandar-
dowy. Wartos¢ proporcjonalna do predkosci (liniowa, kwadratowa lub szescienna w zaleznosci od
jednostki wybranej w par. 0-300dczyt niestandardowy ) *Tekst na wyswietlaczu. tancuch tek-
stowy zapisany w parametrze.
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Odczyt niestandardowy
Obliczona warto$¢ do wyswietlania na ekranie wynika z ustawien par. 0-30,Jednostka odczytu
niestandardowego, par. 0-31Min. wartosc¢ odczytu niestandardowego, (tylko liniowa), par. 0-32,
Maks. wartos¢ odczytu niestandardowego, par. 4-13/4-14,Gorna granica predkosci silnika , oraz
rzeczywistej predkosci.

Odczyt niestandardowy (Wartos¢)
P 16-09

Jednostka odezytu =
definiowanego przez g
utytiownika P 0-30 8
Wartos¢ maks -
P 0-32
Wartos¢ min |
Jedynle Jjednostkl
liniowe
P 0-31 Predkos¢ silnikc
i i .
° A R
P 4-13 (obr/min)
P 4-14 (Hz)

Zwigzek ten zalezy od typu jednostki wybranego w par. 0-30 Jednostka odczytu niestandardowe-

go:
Typ jednostki Odniesienie do predkosci
Bezwymiarowe Liniowa
Predkosc¢

Przeptyw, natezenie
Przeptyw, masa

Predkosc

Dtugosc¢

Temperatura

Cisnienie Kwadratowa
Moc Szescienna

0-30 Urzadzenie odczytu definiowane przez uzytkownika
Opcja: Zastosowanie:

Mozna zaprogramowac warto$¢ do wyswietlenia na ekranie LCP.
Wartos$¢ bedzie miata liniowe, kwadratowe lub szescienne od-
niesienie do predkosci. Odniesienie to zalezy od wybranej jed-
nostki (patrz powyzsza tabela). Rzeczywistg obliczong wartos¢
mozna przeglada¢ w Odczycie niestandardowym, par. 16-09 i/
lub na wyswietlaczu, wybierajac odczyt niestandardowy [16-09]
w par. 0-20 — 0-24 ,Linia wyswietlacza X.X, mata” (lub duza).

Bezwymiarowe:

[0]* Brak

[1] %

[5] PPM
Predkosc:
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[10] 1/min.

[12] Impuls/sek.

[20]  I/sek.

[22] I/godz.

[24] m3/min.

Przeptyw, masa:

[31] kg/min.

[33] tona/min.

Predkos$c¢:

[41] m/min.

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[72] Pa

[74] mWG

[80] kw

[120] GPM

[122]  gal/min.

[124] CFM

[126] stopa3 /min.

Przeptyw, masa:

[131]  funt/min.

Predkos$c¢:
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[140] stopa/sek.
[141] stopa/min.

Dtugosc:
[145] stopa

Temperatura:
[160] °F

Cisnienie:

[170] funt na cal2
[171] funt/cal 2

[170] cal WG
[173] stopa WG

Moc:
[180] KM

0-31 Minimalna wartos¢ odczytu definiowanego przez uzytkownika

Zakres: Zastosowanie:

0.00 [0 - par. 0 - 32] Parametr ten ustawia minimalng warto$¢ odczytu niestandar-
dowego (przy zerowej predkosci). Parametr ten mozna i ustawic¢
na wartosc inng niz 0 tylko, gdy wybrana zostata jednostka li-
niowa w par. 0-30 Urzgdzenie odczytu niestandardowego. W
przypadku jednostek kwadratowych i szesciennych, minimalna
wartos¢ wynosi 0..

0-32 Maksymalna wartos¢ odczyt definiowanego przez uzytkownika

Zakres: Zastosowanie:
100.00%* [Par. 0-31 — Parametr ten ustawia maksymalng warto$¢ wyswietlang, gdy
999999,99 ] predkosc silnika osiggnie wartos¢ ustawiong dla Gormnej granicy

predkosci silnika, (par.4-13/4-14).

2.3.6. 0-4* Klawiatura LCP

Aktywuje i wytacza oraz chroni hastem poszczegdlne klawisze na klawiaturze LCP.

0-40 Przycisk [Hand on] na LCP

Opcja: Zastosowanie:

[0] Wylaczone Brak funkcji

[1]1* Wiaczone Wiaczony przycisk [Hand on]

[2] Hasto Uniemozliwienie nieupowaznionego uruchomienia urzadzenia w

trybie Hand. Jesli par. 0-40 jest zawarty w szybkim menu, nalezy
okresli¢ hasto w par. 0-65 Hasfo szybkiego menu. W przeciwnym
wypadku zdefiniowac hasto w par. 0-60 Hasto gtéwnego menu.

0-41 Przycisk [Off] na LCP

Opcja: Zastosowanie:
[0] Wytaczone Uniemozliwia przypadkowe zatrzymanie przetwornicy czestotli-
WOSci.
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[1]1*  Wiaczone

[2] Hasto Uniemozliwia nieupowaznione uruchomienie. Jesli par. 0-41 jest
zawarty w szybkim menu, nalezy okresli¢ hasto w par. 0-65
Hasto szybkiego menu.

0-42 Przycisk [Auto on] na LCP

Opcja: Zastosowanie:

[0] Wytaczone Uniemozliwia przypadkowe wiaczenie przetwornicy czestotli-
wosci w trybie Auto.

[11*  Wiaczone

[2] Hasto Uniemozliwia nieupowaznione uruchomienie urzadzenia w try-
bie Auto. Jesli par. 0-42 jest zawarty w szybkim menu, nalezy
okresli¢ hasto w par. 0-65 Hasto szybkiego ment.

0-43 [Klawisz [Reset] na LCP

Opcja: Zastosowanie:

[0] Wytaczone Uniemozliwia przypadkowe zresetowanie alarmu.
[11*  Wiaczone

[2] Hasto Uniemozliwia wykonanie nieupowaznionego resetu. Jesli par.
0-43 jest zawarty w szybkim menu, nalezy okresli¢ hasto w par.
0-65 Hasto szybkiego menu.

2.3.7. 0-5* Kopiuj/Zapisz

Kopiuje ustawienia parametréow pomiedzy zestawami oraz do/z LCP

0-50 Kopiuj LCP

Opcja: Zastosowanie:

[0] *  Brak kopiowania

[1] Wszystko do LCP Kopiuje wszystkie parametry ze wszystkich zestawdw z pamieci
przetwornicy czestotliwosci do pamieci LCP.

[2] Wszystko z LCP Kopiuje wszystkie parametry ze wszystkich zestawdw z pamieci
LCP do pamieci przetwornicy czestotliwosci.

[3] Wielko$¢ niezal. od kopiuje tylko parametry niezalezne od wielkosci silnika. Drugi
LCP wybor moze stuzy¢ do programowania wielu przetwornic czes-
totliwosci tq sama funkcjg bez wptywu na juz ustawione dane

silnika.

[4] Plik z MCO do LCP
[5] Plik z LCP do MCO

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

0-51 Kopiowanie zestawOw parametrow

Opcja: Zastosowanie:
[0] *  Brak kopiowania Brak funkgji
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[1] Kopiuj do zestawu pa- Kopiuje wszystkie parametry z obecnie edytowanego zestawu
rametrow 1 parametrow (okreslonego w par. 0-11 Edycja zestawu parame-
trow) do zestawu 1.

[2] Kopiuj do zestawu pa- Kopiuje wszystkie parametry z obecnie edytowanego zestawu
rametréw 2 parametrow (okreslonego w par. 0-11 Edycja zestawu parame-
trow) do zestawu 2.

[3] Kopiuj do zestawu pa- Kopiuje wszystkie parametry z obecnie edytowanego zestawu
rametrow 3 parametrow (okreslonego w par. 0-11 Edycja zestawu parame-
trow) do zestawu 3.

[4] Kopiuj do zestawu pa- Kopiuje wszystkie parametry z obecnie edytowanego zestawu
rametrow 4 parametrow (okreslonego w par. 0-11 £dycja zestawu parame-
trow) do zestawu 4.

[9] Kopiuj do wszystkich  Kopiuje parametry z biezacego zestawu parametréw do kazdego
zestawu 1 - 4.

2.3.8. 0-6* Hasto

Okreéla hasto dostepu do menu.

0-60 Hasto gldwnego menu

Opcja: Zastosowanie:

[100] * -9999 - 9999 Okresli¢c hasto dostepu do gtéwnego przy pomocy przycisku
[Main Menu]. Jesli par. 0-61 Dostep do menu gfownego bez
hastajest ustawiony na Pefny dostep [0], ten parametr zostanie

zignorowany.

0-61 Dostep do menu gtéwnego bez hasta

Opcja: Zastosowanie:

[0] *  Petny dostep Dezaktywuje hasto zdefiniowane w par. 0-60 Hasfo gfownego
menu.

[1] Tylko do odczytu Zapobiega nieupowaznionej edycji parametrow gtéwnego me-
nu.

[2] Brak dostepu Zapobiega nieupowaznionemu przegladaniu i edycji parame-

tréw gtdwnego menu.

[3] Magistrala: Tylko do Tylko odczyt funkcji dla parametréw w magistrali komunikacyj-

odczytu nej / standardowej magistrali FC.
[4] Magistrala: Brak do- Brak dostepu do parametréw poprzez magistrale komunikacyj-
stepu ng i/lub standardowg magistrale FC.

[5] Wszystkie: Tylko do Tylko odczyt funkcji dla parametrow na LCP, w magistrali ko-
odczytu munikacyjnej / standardowej magistrali FC.

[6] Wszystkie: Brak do- Brak dostepu z LCP, magistrali komunikacyjnej lub standardo-
stepu wej magistrali FC.

Jesli wybrany zostanie Pefny dostep [0], parametry 0-60, 0-65 i 0-66 zostang zignorowane.
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0-65 Hasto szybkiego menu

Zakres: Zastosowanie:

200%  [-9999 - 9999] Okresli¢ hasto dostepu do szybkiego menu za pomocq przycisku
[Quick Menu]. Jesli par. 0-66 Dostep do szybkiego menu bez
hasta jest ustawiony na Pefny dostep [0], ten parametr zostanie

zignorowany.
0-66 Dostep do szybkiego menu bez hasta
Opcja: Zastosowanie:
[0] *  Petny dostep Dezaktywuje hasto zdefiniowane w par. 0-65 Hasfo szybkiego
menu.
[1] Tylko do odczytu Zapobiega nieupowaznionej edycji parametrow szybkiego me-
nu.
[2] Brak dostepu Zapobiega nieupowaznionemu przegladaniu i edycji parame-
tréw szybkiego menu.
[3] Magistrala: Tylko do Tylko odczyt funkcji dla parametrow w magistrali komunikacyj-
odczytu nej / standardowej magistrali FC.
[4] Magistrala: Brak do- Brak dostepu do parametrdéw poprzez magistrale komunikacyj-
stepu ng i/lub standardowg magistrale FC.

[5] Wszystkie: Tylko do tylko odczyt funkcji dla parametrow na LCP, w magistrali komu-
odczytu nikacyjnej / standardowej magistrali FC.

[6] Wszystkie: Brak do- Brak dostepu z LCP, magistrali komunikacyjnej lub standardo-
stepu wej magistrali FC.

Jesli par. 0-61 Dostep do gfownego menu bez hasta jest ustawiony na Pefny dostep [0], ten pa-
rametr zostanie zignorowany.

0-67 Hasto dostepu magistrali

Zakres: Zastosowanie:

0% [0 -9999] Wprowadzenie danych do tego parametru umozliwia odbloko-
wanie przetwornicy czestotliwosci z magistrali/MCT10.
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2.4. Parametry: Obcigzenie i silnik

2.4.1. 1-0* Ustawienia ogdine

Okresli¢, czy przetwornica czestotliwosci dziata w trybie predkosci, czy w trybie momentu oraz,
czy wewnetrzne sterowanie PID powinno by¢ aktywne, czy nie.

1-00 Tryb konfiguracyjny

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ zasade sterowania aplikacji, ktéra bedzie stosowana w
chwili, gdy aktywna bedzie zdalna warto$¢ zadana (poprzez
wejscie analogowe lub magistrale komunikacyjng). Zdalna war-
tosc zadana moze by¢ aktywna, gdy par.3-12 Pochodzenie wart.
zadanej jest ustawiony na [0] lub [1].

[0] Otwarta petla pred- Umozliwia regulacje predkosci (bez sygnatu sprzezenia zwrot-
kosci nego z silnika) z automatyczng kompensacja poslizgu dla niemal
statej predkosci przy zmiennych obcigzeniach.
Kompensacje sq aktywne, ale mozna je wytaczy¢ w grupie pa-
rametrow Obcigzenie/Silnik 1-0%.

[1] Zamknieta petla pred- Umozliwia sprzezenie zwrotne enkodera z silnika. Nalezy osiag-
kosci nac petny moment wstrzymujacy przy 0 obr/min.
Dostarczy¢ sygnat sprzezenia zwrotnego i ustawi¢ sterowanie
PID predkosci dla zwiekszonej doktadnosci predkosci.

[2] Moment obrotowy Podtacza sygnat sprzezenia zwrotnego predkosci enkodera do
wejscia enkodera. Mozliwe tylko za pomocg opgji ,Flux sprz.zwr
siln ”, par. 1-01 Algorytm sterowania silnikiem.

[3] Proces Umozliwia uzycie sterowania procesem w przetwornicy czestot-
liwosci. Parametry sterowania procesem sg ustawione w grupie
par. 7-2% i 7-3%*,

1-01 Zasada sterowania silnikiem

Opcja: Zastosowanie:
Okreéli¢, ktéra zasada sterowania silnikiem ma zosta¢ wyko-
rzystana.

[0] u/f specjalny tryb silnika dla silnikéw potaczonych réwnolegle w

nietypowych zastosowaniach. Kiedy U/f zostanie wybrane, ist-
nieje mozliwosc¢ edycji charakterystyk algorytmow sterowania w

par.1-55i 1-56.

[1] VVCplus Algorytm sterowania wektorem wykorzystywany w wiekszosci
zastosowan. Gtéwna zaletq dziatania VVCP''S jest prostszy model
silnika.

[2] Flux bez zewnetrzne- Sterowanie wektorem Flux bez sprzezenia zwrotnego enkodera

go sygnatu sprzezenia stosowane w prostych instalacjach oraz zapewniajace odpor-
~bezczujnikowego" (j noS¢ na nagte zmiany obcigzenia.
edynie FC 302)

[3] Flux ze sprzez.zwrot. bardzo doktadne sterowanie predkoscig i momentem obroto-
silnika(jedynie FC wym odpowiednie dla najbardziej wymagajacych aplikacji.
302)

MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 45



2. Sposéb programowania M Przewodnik programowania FC 300

Najlepsze dziatanie watu jest standardowo osiggniete poprzez uzycie dowolnego z trybdw stero-
wania wektorem Flux Flux bezczujnikowy [2] i Flux sprzezenia zwrotnego enkodera [3].

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

1-02 Flux zrodio sprzezenia zwrotnego z silnika

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac¢ interfejs, na ktéry bedzie otrzymywane sprzezenie
zwrotne z silnika.

[1]1*  Enkoder 24 V Kabat A i B enkodera, ktory moze by¢ podtaczony tylko do za-
ciskéw wejs¢ cyfrowych 32/33 Zaciski 32/33 musza zostac za-
programowane na brak funkcji.

[2] MCB 102 Opcja modutu enkodera, ktérg mozna skonfigurowac w grupie
parametrow 17-1%
Ten parametr pojawia sie jedynie w FC 302.

[3] MCB 103 Opcjonalny modut interfejsu przelicznika, ktory mozna skonfi-
gurowac w grupie parametrow 17-5*,

[4] Enkoder 1 MCO 305 Interfejs 1 enkodera opcjonalnego programowalnego sterowni-
ka ruchu MCO 305.

[5] Enkoder 2 MCO 305 Interfejs 2 enkodera opcjonalnego programowalnego sterowni-
ka ruchu MCO 305.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

1-03 Charakterystyka momentu obrotowego

Opcja: Zastosowanie:

Wybierz wymagang charakterystyke momentu.
VT oraz AEO s obydwie operacjami oszczedzajacymi energie.

[0] *  Staty moment Wyjscie watu silnika dostarczy staty moment poprzez zmienne
sterowanie predkoscia.

[1] Zmienny moment Wyjscie watu silnika dostarczy zmienny moment poprzez zmien-
ne sterowanie predkoscia. Nalezy ustawi¢ poziom zmiennego
momentu w par. 14-40.Poziom V7.

[2] Autooptymalizacja Funkcja ta automatycznie optymalizuje zuzycie energii poprzez
energii minimalizowanie magnesowania oraz czestotliwosci poprzez
par. 14-41Minimalne magnesowanie AEOoraz par. 14-42 Mini-

malna czestotliwosc AEQ.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

1-04 Tryb przeciazenia

Opcja: Zastosowanie:

[0]*  Wysoki moment obro- UmozZliwia moment obrotowy na poziomie 160%.
towy

[1] Zwykty moment obro- W przypadku duzego silnika umozliwia moment obrotowy na
towy poziomie 110%.
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Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

1-05 Konfiguracja trybu lokalnego

Opcja: Zastosowanie:

Nalezy wybra¢, ktore zastosowanie trybu konfiguracji (par.
1-00) nalezy uzy¢, kiedy lokalna (LCP) wartos¢ zadana jest ak-
tywna. Lokalna warto$¢ zadana moze by¢ aktywna, gdy par.
3-12 Pochodzenie wart. zadanej jest ustawiony na [0] lub [2].
Poprzez ustawienie domysine lokalna warto$¢ zadana jest ak-
tywna tylko w trybie Hand.

[0] Otwarta petla pred-
kosci

[1] Zamknieta petla pred-
kosci

[2]1* Jak w trybie par.1-00.

2.4.2. 1-1* Wybor silnika

Grupa parametréw dla danych wyjéciowych silnika.
Nie mozna dopasowac tej grupy parametrow w trakcie pracy silnika.

1-10 Budowa silnika

Opcja: Zastosowanie:
Wybra¢ typ budowy silnika.

[0] ¥  Asynchroniczny Silniki asynchroniczne.

[1] PM, nie wysuniety Silniki magnesu statego (PM).
SPM (jedynie FC 302) Nalezy zwrdci¢ uwage, ze silniki magnesu statego sg podzielone
na dwie grupy: z zamontowanymi na zewnatrz (niewysuwalny-
mi) magnesami lub z magnesami wewnetrznymi (wysuwalny-
mi).

Budowa silnika moze by¢ albo asynchroniczna albo silnikiem magnesu statego (PM)

2.4.3. 1-2* Dane silnika

Grupa parametrow 1-2* sktada sie z danych wejéciowych z danych tabliczki znamionowej na pod-
faczonym silniku.
Parametry w grupie parametrow 1-2* nie mogg by¢ ustawiane w czasie pracy silnika.

Uwaga
Zmiana wartosci tych parametréw ma wptyw na ustawienie innych parametréw.

1-20 Moc silnika

Zakres: Zastosowanie:
Powig- [0,09 - 1200 KW] Wprowadzi¢ znamionowg moc silnika w kW zgodnie z tabliczkq
zane z znamionowg silnika. Wartos¢ domysina odpowiada napieciu

znamionowemu wyjScia urzadzenia.
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48

rozmia- Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.
rem* Parametr ten jest wyswietlany na LCP, jesli par. 0-03 jest usta-
wiony na Miedzynarodowe [0].

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [0,09 — 500 KM] Wprowadzi¢ znamionowg moc silnika w kW zgodnie z tabliczkq
zane z znamionowg silnika. Warto$¢ domysina odpowiada napieciu
rozmia- Znamionowemu wyjscia urzadzenia. Parametr ten jest widoczny
rem* na LCP, jesli par. 0-03 jest ustawiony na USA[1].

1-22 Napiecie silnika

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [10 - 1000 V] Wprowadzi¢ znamionowe napiecie silnika w kW zgodnie z tab-
zane z liczkg znamionowa silnika. Warto$¢ domysina odpowiada napie-
rozmia- ciu znamionowemu wyjscia urzadzenia.

rem*

1-23 Czestotliwosc silnika
Opcja: Zastosowanie:

Min. — Maks. czestotliwos¢ silnika: 20 - 1000 Hz.

Wybrac wartos$¢ czestotliwosci silnika dla danych tabliczki zna-
mionowej silnika. Jesli wybrano warto$¢ inng niz 50 Hz lub 60
Hz, konieczne jest dostosowanie niezaleznych ustawien obcig-
zenia w par. 1-50 do 1-53. Dla pracy silnikéw 87 Hz z 230/400
V, ustawi¢ dane tabliczki znamionowej dla 230 V/50 Hz. Dopa-
sowac par. 4-13 Ograniczenie wysokiej predkosci silnika i par.
3-03 Maksymalna wartosc zadana do zastosowania 87 Hz.

[50] * 50 Hz, gdy parametr
0-03 = miedzynaro-
dowy

[60] 60 Hz, gdy parametr
0-03 = Stany Zjedno-
czone

1-24 Prad silnika

Opcja: Zastosowanie:

[Zalez- Wprowadzi¢ znamionowg warto$¢ pradu silnika w kW zgodnie z
nie od tabliczka znamionowg silnika. Dane wykorzystywane sg do ob-
typu sil- liczania momentu, zabezpieczenia silnika, itp.

nika.]

1-25 Znamionowa predkosc silnika

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [10 -60000 obr./min.] Wprowadzi¢ znamionowa wartos¢ predkosci silnika w kW z tab-
zane z liczki znamionowej silnika. Dane wykorzystywane s do oblicza-
rozmia- nia kompensacji silnika.

rem*
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1-26 Znamionowy, ciagly moment silnika

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [1,0 —10000,0 Nm] Wpisz wartosc¢ z tabliczki znamionowej danych silnika Wartos¢

zane z domyslna odpowiada napieciu znamionowemu urzadzenia. Pa-

rozmia- rametr ten jest dostepny, gdy par. 1-10Budowa Silnikajest us-

rem tawiony na PM, nie wysuniety SPM [1], np. parametr jest
prawidtowy dla PM oraz nie wysunietych SPM silnikdw wytacz-
nie.

1-29 Automatyczne dopasowanie silnika (AMA)

Opcja: Zastosowanie:

Funkcja AMA optymalizuje dynamiczng prace silnika poprzez
automatyczne optymalizowanie zaawansowanych parametrow
silnika (par. 1-30 do par.1-35), gdy silnik jest w stanie spoczyn-
ku.

Uruchomic¢ funkcje AMA, naciskajac przycisk [Hand on] po wy-
braniu [1] lub [2]. Patrz réwniez rozdziat Automatyczne dopa-
sowanie silnika w zaleceniach projektowych. Po wykonaniu
zwyktej sekwencji, na wyswietlaczu ukaze sie komunikat: ,Na-
ci$nij [OK], aby zakonczy¢ AMA”. Po naci$nieciu przycisku [OK],
przetwornica czestotliwosci jest gotowa do pracy.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

[0]* WYL

[1] Aktywne petne AMA  Przeprowadza AMA rezystancji stojana Rs, rezystancji wirnika
Rr, reaktancji rozproszenia stojana Xi, reaktancji rozproszenia
wirnika Xz i reaktancji gtdwnej Xn. Wybrac opcje, jesli filtr LC jest
uzywany pomiedzy przetwornicg czestotliwosci a silnikiem.
FC 301: Petne AMA nie zawiera pomiarow Xn dia FC 301. Jednak wartos¢
X h jest okreslana przez bazy danych silnikdw. Par. 1-35 Reak-
tancjia gtowna (X») moze by¢ dostosowany do otrzymania op-
tymalnego osiggu poczatkowego.

[2] Aktywne ograniczone Przeprowadza ograniczone AMA rezystancji stojana Rs tylko w
AMA systemie.

Wybrac typ AMA. Zataczyc petne AMA[1]
Wybrac Skrécone AMA [2].
Uwaga:

. Aby mozliwie jak najlepiej dopasowaé przetwornice czestotliwosci, nalezy uruchomi¢ AMA
przy zimnym silniku.

. Nie mozna przeprowadzi¢ AMA w trakcie pracy silnika.

. AMA nie mozna przeprowadzi¢ na magnesie statym silnikdw.

Uwaga

Wazne jest, aby prawidtowo ustawic¢ par. 1-2* ,Dane silnika”, poniewaz stanowig
one czes¢ algorytmu AMA. AMA musi zostac przeprowadzone, aby osiggna¢ opty-
malng dynamiczng prace silnika. Moze to zaja¢ do 10 min., zaleznie od mocy
znamionowej silnika.

MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 49




2. Sposéb programowania M Przewodnik programowania FC 300

Uwaga
Podczas AMA nalezy unikac¢ generowania zewnetrznego momentu.

Uwaga
Jesli jedno z ustawien w par. 1-2* zostanie zmienione, par. od 1-30 do 1-39 ,Za-
awansowane parametry silnika” powrocg do ustawiern domysinych.

2.4.4. 1-3* Zaawansowane dane silnika

Parametry dla zaawansowanych danych silnika. Dane silnika w par. 1-30 - par. 1-39 muszg od-
powiadac okreslonemu silnikowi, aby umozliwi¢ jego optymalng prace. Ustawienia domysine to
cyfry oparte na wspolnych wartosciach parametrow silnika ze standardowych silnikow. Jesli pa-
rametry silnika nie zostang ustawione prawidlowo, moze to spowodowac wadliwe dziatanie
systemu napedowego. Jesli dane silnika nie sg znane, zaleca sie przeprowadzenie AMA (Automa-
tyczne dopasowanie silnika). Patrz réwniez rozdziat Automatyczne dopasowanie silnika w zalece-
niach projektowych. Sekwencja AMA dopasuje wszystkie parametry silnika oprocz momentu
bezwtadnosci wirnika rezystancji strat w zelazie ( par. 1-36).

Parametry 1-3* i 1-4* nie mogq by¢ ustawiane w czasie pracy silnika.

P 1-30 P 1-33 P 1-34
el RS X1s o5

Ilustracja 2.1: Schemat zastepczy silnika dla silnika asynchronicznego

1-30 Rezystancja stojana (Rs)

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [Om] Nastawi¢ warto$¢ rezystencji stojana. Wprowadzi¢ wartos¢ z ar-
zane z kusza danych silnika lub przeprowadzi¢ AMA na zimnym silniku.
rozmia-

rem

1-31 Rezystancja wirnika (Rr)

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [Om] Precyzyjne dopasowanie R ulepszy prace watu. Ustawic¢ wartosc
zane z rezystencji wirnika uzywajac jedng z ponizszych metod:
rozmia- 1. Uruchomi¢ AMA na zimnym silniku. Przetwornica czes-

rem totliwosci mierzy wartosc z silnika. Wszystkie kompen-

sacje s resetowane do 100%.
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2. Wprowadzi¢ wartos¢ Rr recznie. Uzyska¢ wartos¢ od
dostawcy silnika.

3. Uzy¢ fabrycznej nastawy Rr. Przetwornica czestotli-
wosci wybiera ustawienie na podstawie danych na tab-
liczce znamionowej silnika.

1-33 Reaktancja rozproszenia stojana(X1)

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [Om] Ustawic reaktancje rozproszong stojana silnika uzywajac jednej
zane z z ponizszych metod:

rozmia- 1. Uruchomi¢ AMA na zimnym silniku. Przetwornica czes-

rem totliwosci mierzy wartosc z silnika.

2. Wprowadzi¢ warto$¢ X1 recznie. Uzyska¢ warto$¢ od
dostawcy silnika.

3. Uzy¢ fabrycznej nastawy Xi. Przetwornica czestotli-
wosci wybiera ustawienie na podstawie danych na tab-
liczce znamionowej silnika.

1-34 Reaktancja rozproszenia wirnika (X2)

Opcja: Zastosowanie:

[Powig- Om Ustawic reaktancje rozproszong wirnika silnika uzywajac jednej
zane z z ponizszych metod:

rozmia- 1. Uruchomi¢ AMA na zimnym silniku. Przetwornica czes-

rem] totliwosci mierzy wartosc z silnika.

2. Wprowadzi¢ warto$¢ X recznie. Uzyska¢ warto$¢ od
dostawcy silnika.

3. Uzy¢ fabrycznej nastawy Xo. Przetwornica czestotli-
wosci wybiera ustawienie na podstawie danych na tab-
liczce znamionowej silnika.

1-35 Reaktancja gtéwna (Xh)

Opcja: Zastosowanie:
[Powig- Om Ustawi¢ reaktancje gtdwna silnika uzywajac jednej z ponizszych
zane z metod:
rozmia- Ls . . .
1. Uruchomic¢ AMA na zimnym silniku. Przetwornica czes-

rem] totliwosci mierzy warto$¢ z silnika.

2. Wprowadzi¢ warto$¢ Xh recznie. Uzyskac¢ warto$¢ od
dostawcy silnika.

3. Uzyc¢ fabrycznej nastawy Xn. Przetwornica czestotli-
wosci wybiera ustawienie na podstawie danych na tab-
liczce znamionowej silnika.

1-36 Rezystancja strat w zelazie (Rfe)

Zakres: Zastosowanie:
Powig- [1- 10,000 Q] Wprowadzi¢ réwnowaznik rezystancji strat magnetycznych
zane z (Rre), aby skompensowac straty w zelazie w silniku.

Warto$¢ Rre nie moze by¢ znaleziona poprzez prace AMA.

MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 51



2. Sposéb programowania M Przewodnik programowania FC 300

rozmia- Wartos¢ Rre jest szczegdlnie wazna w aplikacjach regulacji mo-
rem mentu. Jesli Rre jest nieznany, nalezy zostawi¢ par. 1-36 na
ustawieniu domysinym.

1-37 Indukcyjnosc po osi d (Ld)
Zakres: Zastosowanie:

0.0mH [0,0 — 1000,0 mH] Nalezy ustawi¢ warto$¢ indukcyjnosci po osi d. Uzyska¢ wartosc
z danych technicznych silnika magnesu statego.
Ten parametr jest aktywny tylko wtedy, gdy par. 1-10 Budowa
Silnika ma wartos¢ PM, nie wysuniety SPM [1] (Silnik magnesu
statego).
Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

1-39 Bieguny silnika
Opcja: Zastosowanie:
[4]1*  Zaleznie od typu silni- Wartos¢ 2 - 100 biegunéw
ka
Wprowadzic liczbe biegunéw silnika.

Bieguny  ~nnprzy 50 Hz ~nnprzy 60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

Tabela zawiera liczbe biegundéw dla standardowego zakresu predkosci dla réznych typoéw silnika.
Silniki zaprojektowane dla innych czestotliwosci nalezy zdefiniowa¢ oddzielnie. Warto$¢ biegunéw
silnika jest zawsze liczbg parzysta, poniewaz odnosi sie do catkowitej liczby biegundw, nie par
biegunéw. Przetwornica czestotliwosci tworzy poczatkowe nastawy par. 1-39 w oparciu o par. 1-23
Czestotliwosc silnika i par. 1-252Znamionowa predkosc silnika.

1-40 Powrot EMF przy 1000 obr./min.

Zakres: Zastosowanie:

500 v* [10 - 9000 V] Nalezy ustawi¢ znamionowy powrdt EMF dla silnika pracujacego
przy 1000 obr/min. Ten parametr jest aktywny tylko wtedy, gdy
par. 1-10 Budowa silnika ma warto$¢ Silnik PM[1] (Silnik mag-
nesu statego).

Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

Uwaga
Przy uzyciu silnikow PM zaleca sie korzystanie z
rezystorow hamulca.

1-41 Wyrownany kat silnika

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 65535] Wprowadzi¢ poprawny wyréwnany kat silnika pomiedzy silni-
kiem PM a pozycjg wskaznika (jedno przekrecenie) przymoco-
wanego enkodera / przelicznika. Zakres wartosci 0 — 65535
odpowiada 0 — 2 * n (radianéw). Aby uzyska¢ wyréwnang war-
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tos¢ kata: Po uruchomieniu przetwornicy czestotliwosci, nalezy
zastosowac prad trzymania DC i wprowadzi¢ warto$¢ par.
16-20Kgt silnika w tym parametrze.

Parametr ten jest dostepny, gdy par. 1-10Budowa silnikajest
ustawiony na PM, nie wysuniety SPM [1] (Silnik magnesu sta-
tego)

2.4.5. 1-5* Ustawienie niezalezne od obciagzenia

Parametry do ustawienia ustawien silnika niezaleznych od obcigzenia.

1-50 Magnetyzacja silnika przy zerowej predkosci
Zakres:
100% [0 - 300 %]

Zastosowanie:

Zastosowac ten par. wraz z par. 1-51 Minimaina predkosc przy
normalnej magnetyzacji, aby otrzymac inne obcigzenie termicz-
ne silnika pracujacego z niskg predkoscia.

Wopisa¢ wartos¢, ktdra stanowi procent znamionowego pradu
magnesowania. Jesli nastawa jest za niska, moment watu silnia
moze zostac ograniczony.

Wielk. pradu
100% /
|
Par.1-50 :
|
}
Par.1-51 Hz
1308BA045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Min. predkosc¢ przy standardowym magnesowaniu [obr./min]

Zakres:

15 obr./[10 — 300 obr./min.]
min*

Zastosowanie:

Nalezy ustawi¢ wymagang czestotliwos¢ dla normalnego pradu
magnesujgcego. Jesli ustawiona predkosS¢ bedzie nizsza od
predkosci poslizgu, par. 1-50 Magnesowanie silnika przy zero-
wej predkoscii par. 1-51 nie bedg uwzgledniane.

Zastosowac ten par. wraz z par. 1-50. Patrz schemat dla par.
1-50.

1-52 Min. predkos¢ przy normalnym magnesowaniu [Hz]

Opcja:

[Powia- 0 - 250 Hz
zane z

rozmia-

rem]

Zastosowanie:

Nalezy ustawi¢ wymagang czestotliwos¢ dla normalnego pradu
magnesujacego. Jesli czestotliwos¢ jest ustawiona na wartosc
nizsza niz czestotliwos¢ poslizgu silnika, par. 1-50 Poziom na-
magnesowania siinika przy zerowej predkosci nie jest aktywny.
Zastosowac ten par. wraz z par. 1-50. Patrz schemat dla par.
1-50.
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Danfiti

1-53 Model przesuniecia czestotliwosci

Zakres:

Powig- [4,0 - 50,0 Hz]
zane z

rozmia-

rem

Zastosowanie:

Model przesuniecia Flux

Wprowadzi¢ warto$¢ czestotliwosci dla przesuniecia pomiedzy
modelami, aby okresli¢ predkosc silnika. Wybra¢ wartos¢ opartg
o ustawienia w par. 1-00 7ryb konfiguracji oraz par.1-01A/go-
rytm sterowania silnikiem. Istnieja dwa sposoby: przesuniecie
pomiedzy modelem Flux 1 a modelem Flux 2; lub przesuniecie
pomiedzy trybem pradu nastawnego a modelem Flux 2. Ten
parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

Model Flux 1 — model Flux 2

Model ten jest uzywany, gdy par. 1-00 jest ustawiony naPetle
zamknietg predkosci [1] lubMoment [2] a par. 1-01 jest usta-
wiony naFlux sprzezenia zwrotnego silnika [3]. Z tym parame-
trem mozliwa jest regulacja przesuwajacego sie punktu, gdzie
FC 302 zmienia pomiedzy modelem Flux 1 a modelem Flux 2,
ktory jest przydatny w aplikacjach dotyczacych precyzyjnego
kontrolowania predkosci i momentu.
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Tlustracja 2.2: Par. 1-00 = [1] Petla zamknieta predkosci lub [2] Mo-
ment oraz par. 1-01 = [3] Flux sprzezenia zwrotnego silnika

Prad nastawny — model Flux - Bezczujnikowy

Model ten jest uzywany, gdy par. 1-00 jest ustawiony naPetle
otwartg predkosci [0] a par. 1-01 jest ustawiony naFlux bez-
czujnikowy [2].

W otwartej petli predkosci w trybie Flux, predko$¢ musi by¢ ok-
reslona na podstawie pomiaru pradu.

Ponizej frormy X 0,1, przetwornica czestotliwosci dziata na na-
stawnym modelu pradu. Powyzej frormy X 0,125 przetwornica
czestotliwosci dziata na modelu Flux.
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Tlustracja 2.3: Par. 1-00 = [0] Petla otwarta predkosci
Par. 1-01 = [2] Flux bezczujnikowy

1-55 Charakterystyka U/f - U

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [0.0 — maks. napiecie Ustawi¢ napiecie przy kazdym punkcie czestotliwosci, aby recz-
zane zsilnika] nie tworzy¢ charakterystyke U/f pasujacq do silnika.

rozmia- Punkty czestotliwosci okreslane sg w par. 1-56 Charakterystyka
rem Uff-F

Jest to parametr tablicowy [0-5] dostepny tylko wtedy, gdy par.
1-01 Algorytm sterowania silnikiem jest ustawiony na U/f[0].

1-56 Charakterystyka U/f-F

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [0.0 — maks. czestot- Ustawi¢ punkty czestotliwosci, aby recznie tworzy¢ charakterys-
zane zliwosc silnika] tyke U/f, pasujacq do silnika.

rozmia- Punkty czestotliwosci okre$lane sg w par. 1-55Charakterystyka
rem* uir- U

Jest to parametr tablicowy [0-5] dostepny tylko wtedy, gdy par.
1-01 Algorytm sterowania silnikiem jest ustawiony na U/f[0].

Napiecie silnika 130BA166.10
Par 1-55 [x]

A
15505 —— — — —— — — — — — — — —
1554 ———— — — — — — —
1-55[3)}— — — — — — — —

|
|
|
1-55[2] — — — — :
|

1-55[1]— —
1-55[0]

1-56 1-56 1-56 1-56 1-56 1-56

[0] [1] [2] [3] [4] [5]
Czestotliwosé wyjsciowe
Par 1-56 [x]

2.4.6. 1-6* Ustawienie zalezne od obcigzenia

Parametry do regulacji ustawien silnika zaleznych od obcigzenia.
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1-60 Kompensacja obciazenia przy niskiej predkosci

Zakres: Zastosowanie:

100%* [0 - 300%] Wprowadzi¢ procentowg warto$¢ napiecia kompensujacego od-
powiadajacego obcigzeniu podczas pracy silnika z niska pred-
koscig i otrzymac optymalng charakterystyke U/f. Zakres
czestotliwosci, w ktorym ten parametr jest aktywny zalezy od
wielkosci silnika.

Rozmiar silnika Zmiana
0,25 kW - 7,5 kW <10 Hz

Um

Par.1-60 Par.1-61

130BA046.11

f
Przetqczenie oul

1-61 Kompensacja obciazenia przy wysokiej predkosci
Zakres: Zastosowanie:

100%* [0 - 300%] Wprowadzi¢ procentowg warto$¢ napiecia kompensujacego od-
powiadajacego obcigzeniu podczas pracy silnika z wysoka pred-
koscig i otrzymac optymalng charakterystyke U/f. Zakres
czestotliwosci, w ktérym ten parametr jest aktywny zalezy od
wielkosci silnika.

Rozmiar silnika Zmiana

0,25 kW - 7,5 kw > 10 Hz

1-62 Kompensacja poslizgu

Zakres: Zastosowanie:

100%* [-500 - 500 %] Wprowadzi¢ wartos¢ procentowgq dla kompensacji poslizgu, aby

skompensowac tolerancje w wartosciach nw,n. Kompensacja po-
$lizgu obliczana jest automatycznie, tj. na podstawie predkosci
znamionowej silnika nm,n.

Ta funkcja nie jest aktywna, kiedy par. 1-00 7ryb konfiguracyj-
ny jest nastawiony naPetla zamk predkosci[1] lub Moment [2]
Sterowanie momentem sprzezenie zwrotnego predkosci lub kie-
dy par. 1-01 Algorytm sterowania silnikiem jest nastawiony na
U/f[0] specjalny tryb silnika.
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1-63 Stala czasowa kompensacji poslizgu

Zakres: Zastosowanie:

0,10 [0,05 — 5,00 sek.] Wprowadzi¢ szybkos$¢ reakcji kompensacji poslizgu. Wysoka

sek* warto$¢ powoduje wolne reakcje a niska wartos¢ powoduje
szybkie reakcje. Jesli pojawi sie problem rezonansu niskiej czes-
totliwosci, nalezy zastosowac nastawe dtuzszego czasu.

1-64 Tlumienie rezonansu
Zakres: Zastosowanie:

100% * [0 - 500 %] Wprowadzi¢ wartos¢ ttumienia rezonansu. Nastawi¢ par. 1-64 i
par. 1-65 Stata czasowa tumienia rezonansu , aby pomoc wy-
eliminowac problemy zwigzane z rezonansem wysokiej czestot-
liwosci. Aby ograniczy¢ oscylacje rezonansu, nalezy podnies¢
wartos¢ par. 1-64.

1-65 Stala czasowa tlumienia rezonansu

Zakres: Zastosowanie:

5ms - 50 ms astawic par. 1-64 i par. 1- umienie rezonansu , aby pomac
* [5-50 ms] Nastawic 1-64i 1-65 Ttumieni b 5
wyeliminowac problemy zwigzane z rezonansem wysokiej czes-
totliwosci. Wybrac statg czasowa, ktdra zapewnia najlepsze ttu-
mienie.

1-66 Prad minimalny przy niskiej predkosci

Zakres: Zastosowanie:

100%* [0 - 200%] Wprowadzi¢ minimalny prad silnia przy niskiej predkosci, patrz
par. 1-53 Model przesuniecia czestotliwosci. Podniesienie tego
pradu ulepsza moment silnika przy niskiej predkosci.

Par. 1-66 jest aktywowany tylko wtedy, gdy par. 1-00 7ryb kon-
figuracyjny = Petla otwarta predkosci [0]. Przetwornica czes-
totliwosci pracuje z pradem statym przez silnik dla predkosci
ponizej 10 Hz.

Dla predkosci powyzej 10 Hz, model flux silnika w przetwornicy
czestotliwosci kontroluje silnik. Par. 4-16 Ograniczenie momen-
tu w trybie silnika i/lub par. 4-17 Ograniczenie momentu w
trybie generatora automatycznie dostosowujg par. 1-66. Para-
metr z wyzszg wartoscig dostosowuje par. 1-66. Ustawienie
pradu w par. 1-66 skiada sie z momentu generujacego prad i
pradu magnesujacego.

Przyktad: Par. 4-16 Ograniczenie momentu w trybie silnika jest
ustawione na 100%, a par. 4-17 Ograniczenie momentu w try-
bie generatorajest ustawione na 60%. Par. 1-66 automatycznie
ustawia sie na okoto 127%, zaleznie od wielkosci silnika.

Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

1-67 Typ obciazenia

Opcja: Zastosowanie:

[0] ¥  Obcigzenie bierne Stosowane w przypadku zastosowan wykorzystujgcych prze-
nosniki, wentylatory i pompy.
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[1] Obcigzenie czynne Dla zastosowan dzwigowych. W przypadku, gdy zostanie wy-
brane Obcigzenie czynne [1], nalezy ustawi¢ prad min. przy
niskiej predkosci (par. 1-66) na poziom odpowiadajacy maksy-
malnemu momentowi.

Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

1-68 Minimalny moment bezwtadnosci

Zakres: Zastosowanie:

0.0048%* [0,0001 - par. 1-69]  Wprowadzi¢ minimalny moment bezwtadnosci systemu mecha-
nicznego. Par. 1-68 i par. 1-69 Maksymalny moment bezwiad-
nosci sa. wykorzystywane do wstepnej regulacji proporcjonal-
nego wzmocnienia w sterowaniu predkoscig, patrz par. 7-02
Proporcjonalne wzmocnienie PID predkosci,

Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

1-69 Maksymalny moment bezwladnosci

Zakres: Zastosowanie:

0.0048* [0 - 0.4800] Wprowadzi¢ maksymalny moment bezwtadnosci systemu me-
chanicznego. Par. 1-68 Minimalny moment bezwfadnoscii par.
1-69 sg wykorzystywane do wstepnej regulacji proporcjonalne-
go wzmocnienia w sterowaniu predkoscia, patrz par. 7-02
Proporcjonalne wzmocnienie PID predkosci.
Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

2.4.7. 1-7* Regulacja startu

Parametry do ustawiania specjalnych rozruchowych cech silnika.

1-71 Opoznienie startu

Zakres: Zastosowanie:
0,0 [0,0 — 10,0 sek.] Ten parametr odnosi sie do funkcji startu wybranej w par. 1-72
sek.* Funkcja startu.

Wprowadzi¢ wymagane opdznienie czasu przed rozpoczeciem
przyspieszenia.

1-72 Funkcja startu
Opcja: Zastosowanie:

Wybrac funkcje startu podczas opdznienia startu. Ten parametr
jest potaczony z par. 1-71 OpdZznienie startu.

[0] Trzymania DC/czas W czasie opdznienia startu silnik jest zasilany pradem trzymania
opdznienia DC (par. 2-00).

[1] Hamulec DC/czas W czasie opdznienia startu silnik jest zasilany pradem hamowa-
opdznienia nia DC (par. 2-01).
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[2]1* Wybieg silnika/czas W czasie op6znienia startu wykonywany jest wybieg watu in-
opoznienia wertera (inwerter jest wylaczony).

[3] Praca startu predkosci Stosowane tylko w przypadku VVC+.

startu/ pradu zgodna Pofaczy¢ funkcje opisangq w par. 1-74 Predkosc startowa (obr./

z ruchem wskazéwek min)i par. 1-76 Prad startowy w czasie opdznienia startu.

zegara Niezaleznie od wartosci zastosowanej przez sygnat wartosci za-
danej, predkosc wyjsciowa korzysta z ustawienia predkosci star-
tu w par. 1-74 lub par.1-75, a prad wyjsciowy odpowiada
ustawieniu pradu startowego w par. 1-76 Prad startowy. Ta
funkcja jest zwykle uzywana w zastosowaniach dzwigowych bez
przeciwwagi, a zwlaszcza w zastosowaniach z silnikiem jednot-
wornikowym, gdzie start odbywa sie zgodnie z ruchem wskazé-
wek zegara, po czym wystepuja obroty w kierunku wartosci
zadanej.

[4] Praca w poziomie Stosowane tylko w przypadku VVC+.
Dla uzyskania funkcji opisanej w par. 1-74 i par. 1-76 w czasie
opdznienia startu. Obroty silnika s zgodne z kierunkiem war-
tosci zadanej. Jesli sygnat wartosci zadanej wynosi zero (0), par.
1-74 Predkosc startu (obr./min) jest pomijany, a predkoS¢ wyj-
Sciowa jest rowna zero (0). Prad wyjsciowy odpowiada usta-
wieniu pradu startowego w par. 1-76 Prad startowy.

[5] VVCPus/Sterowanie w tylko dla funkcji opisanej w par. 1-74 (Predkosc startu w czasie
trybie flux — wektor opdZnienia startu). Prad startowy jest obliczany automatycznie.
strumienia zgodny z Ta funkcja wykorzystuje tylko predkos¢ startu w czasie op6-
ruchem wskazéwek Zznienia startu. Bez wzgledu na warto$¢ ustawiong, przez sygnat
zegara wartosci zadanych, predkos¢ wyjSciowa rowna sie ustawieniu

predkosci startu w par. 1-74 Predkosc/prad startuzgodna z ru-
chem wskazowek zegara [3] i WCplus/Flux zgodne z ruchem
wskazowek zegara [5], ktore sg powszechnie uzywane w apli-
kacjach dzwigowych. Predkosc/prad startu w kierunku wartosci
zadanej [4] jest szczegdlnie uzywana w zastosowaniach z prze-
ciwwagg i ruchem w poziomie.

[6] Zwol.ham. W celu wykorzystania funkcji sterowania hamulcem mechanicz-
mech.dzwig. nym, par. 2-24 to 2-28. Parametr ten jest tylko aktywny, kiedy
par. 1-01 jest ustawiony na [3] Flux ze sprzezeniem zwrotnym
shinika (tylko FC 302).
1-73 Start w locie [obr/min]
Opcja: Zastosowanie:

Ta funkcja pozwala na wyhamowanie wirujgcego silnika, ktory
swobodnie wiruje z powodu zaniku zasilania.

[0] * Wyh Brak funkdji

[1] WHt. Przetwornica czestotliwosci moze ,ztapac” obracajacy sie silnik
i przejac jego sterowanie.
Kiedy par. 1-73 jest wiaczony, par. 1-71 OpdZnienie startu oraz
1-72 Funkgja startu nie dziataja.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.
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Uwaga
Funkcja ta nie jest zalecana w przypadku aplikacji dzwigowych.

1-74 Predkos¢ startu [obr./min]

Zakres: Zastosowanie:
0 obr./[0-600 obr./min.]  Ustawi¢ zadang predkosc¢ startu silnika. Po sygnale startu, pred-
min* kos¢ wyjsciowa dostosowuje sie do ustawionej wartosci. Ten

parametr mozna wykorzystywac w zastosowaniach dzwigowych
(silniki z wirnikami stozkowymi). Ustawi¢ funkcje startu w par.
1-72 Funkcja startu na [3], [4] lub [5] oraz czas opOznienia
startu w par. 1-71 OpdZnienie startu. Wymagany jest sygnat
wartosci zadanej.

1-75 Predkosc startu [Hz]

Zakres: Zastosowanie:

0 Hz* [0 -500 Hz] Ustawi¢ zadang predkos¢ startu silnika. Po sygnale startu, pred-
kos¢ wyjsciowa dostosowuje sie do ustawionej wartosci. Ten
parametr mozna wykorzystywac w zastosowaniach dzwigowych
(silniki z wirnikami stozkowymi). Ustawi¢ funkcje startu w par.
1-72 Funkcja startu na [3], [4] lub [5] oraz czas opOznienia
startu w par. 1-71 OpdZnienie startu. Wymagany jest sygnat
wartosci zadanej.

1-76 Prad startowy

Zakres: Zastosowanie:

0,00 A* [0,00 - par. 1-24] Niektére silniki, takie jak silniki z wirnikami stozkowymi, wyma-
gajq dodatkowego pradu/predkosci startowej (cisnienia tado-
wania) do wytaczenia hamulca mechanicznego. Dostosowac
par. 1-74 Predkosc startu [obr/min]i par. 1-76, aby uzyskac to
ci$nienie fadowania. Ustawi¢ zadang wartos¢ pradu, aby wyta-
czy¢ hamulec mechaniczny. Ustawic par. 1-72 Funkcja Startuna
[3] lub [4], i ustawi¢ opdznienie czasu startu w par. 1-71 Opo-
Znienie startu. Wymagany jest sygnat wartosci zadanej.

2.4.8. 1-8* Regulacja stopu

Parametry do ustawiania specjalnych cech stopu silnika.

1-80 Funkcja przy stopie

Opcja: Zastosowanie:
Wybra¢ funkcje przetwornicy czestotliwosci po poleceniu Stop
lub po wyhamowaniu predkosci do ustawien w par. 1-81 Predk.
min. funkcji przy Stop [obr/min].

[0] *  Wybieg silnika Pozostawia silnik w trybie swobodnym.
[1] Trzymanie DC Zasila silnik pradem trzymania DC (patrz par. 2-00).
[2] Sprawdzanie silnika  Sprawdza, czy silnik zostat podfaczony.
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[3] Wstepne magneso- Tworzy pole magnetyczne, kiedy silnik jest zatrzymany. Silnik
wanie moze teraz utworzy¢ szybki moment przy starcie.

[4]  Napiecie DC UO

1-81 Min. predkosc dla funkcji przy stopie [obr./min]
Zakres: Zastosowanie:

3 obr./[0-600 obr./min.] Ustawia predkos¢, przy ktérej aktywowac par. 1-80 Funkcja przy
min* stopie .

1-82 Min. predkosc dla funkcji przy stopie [Hz]

Zakres: Zastosowanie:
0,0 Hz* [0,0 - 500 Hz] Ustawia predkos¢, przy ktdrej nalezy aktywowac par. 1-80 Funk-
¢gja przy stopie.

1-83 Funkcja dokladnego stopu

Opcja: Zastosowanie:

[0] * Dokfadny stop rozpe- Umozliwia uzyskanie wysokiej doktadnosci w punkcie zatrzyma-
dzenia/zwalniania nia.

[1] Stop licznika z zero- Uruchamia przetwornice czestotliwosci od momentu otrzymania
waniem sygnatu startu impulsowego, az ilos¢ impulsdéw zaprogramowa-

nych przez uzytkownika w par. 1-84 Wartosc licznika doktadne-
go stopu zostata przestana do zacisku wejscia 29 lub 33.
Wewnetrzny sygnat stopu spowoduje aktywacje zwyktego czasu
zatrzymania (par. 3-42, 3-52, 3-62 lub 3-72). Funkgcja licznika
zostaje aktywowana (rozpoczyna odliczanie) na krawedzi syg-
natu startu (kiedy zmieni sie ze stop na start). Po kazdym
doktadnym stopie ilo$¢ impulséw wyliczonych podczas zwalnia-
nia do 0 obr./min jest kasowana.

[2] Stop licznika bez zero- Tak samo, jak w przypadku [1], lecz ilos¢ impulséw liczonych
wania podczas zwalniania do 0 obr./min jest odejmowana od wartosci
licznika w par. 1-84.

[3] Skompensowany stop Aby wykonac stop w doktadnie tym samym punkcie, niezaleznie
predkosci od obecnej predkosci, sygnat stopu zostaje wewnetrznie opd-
zniony, kiedy obecna predkosc jest nizsza od predkosci maksy-

malnej (ustawionej w par. 4-19).

[4] Skompensowany stop Tak samo, jak w przypadku [3], lecz po kazdym doktadnym sto-
predkosci licznika z pie ilo$¢ impulséw wyliczonych podczas zwalniania do 0 obr./
kasowaniem min jest kasowana.

[5] Skompensowany stop Tak samo, jak w przypadku [3], lecz ilos¢ impulséw liczonych
predkosci licznika bez podczas zwalniania do 0 obr./min jest odejmowana od wartosci
kasowania licznika w par. 1-84.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.
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1-84 Precyzyjne zatrzymanie

Zakres: Zastosowanie:
100000 [0 - 999999999] Wopisac wartosc licznika do wykorzystania w zintegrowanej funk-
* cji doktadnego stopu, par. 1-83.

Maksymalna dopuszczalna czestotliwos¢ na zacisku 29 lub 33
wynosi 110 kHz.

1-85 Opoznienie kompensacji predkosci doktadnego stopu

Zakres: Zastosowanie:

10 ms* [1 - 100 ms] Wopisac czas op0znienia dla czujnikow, PLC, itd. do wykorzysta-
nia w par. 1-83 Funkcja doktadnego stopu. W trybie skompen-
sowanego stopu predkosci czas opdznienia przy roznych
czestotliwoséciach ma duzy wptyw na funkcje stopu.

2.4.9. 1-9* Temperatura silnika

Parametry do ustawiania cech ochrony temperatury silnika.

1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika

Opcja: Zastosowanie:

Przetwornica czestotliwosci okresla temperature silnika w celu
zabezpieczenia silnika na dwa rozne sposoby:

. Przez czujnik termistora poditgczony do jednego z
wejs$¢ analogowych lub cyfrowych (par. 1-93 Zrodfo
termistor).

o Przez obliczenie obcigzenia termicznego (ETR = Elek-
troniczny przekaznik termiczny) na podstawie aktual-
nego obcigzenia i czasu. Obliczone obcigzenie termicz-
ne zostaje poréwnane z pradem znamionowym silnika
Im,n i czestotliwoscig znamionowg silnika fm,n. Oblicze-
nia oceniajq potrzebe mniejszego obcigzenia z nizszg
predkoscig z powodu mniejszego chtodzenia z wbudo-
wanego wentylatora w silniku.

[0] * Brak zabezpieczenia  Stale przecigzony silnik, kiedy nie wymagane jest ostrzezenie
lub wytaczenie awaryjne przetwornicy czestotliwosci.

[1] Ostrzezenie termisto- Aktywuje ostrzezenie, kiedy podtaczony termistor lub czujnik
rowe KTY w silniku reaguje na nadmierng temperature silnika.

[2] Wylaczenie termisto- Zatrzymuje przetwornice czestotliwosci, jesli podtaczony do sil-
rowe nika termistor reaguje podczas nadmiernej temperatury silnika.

Wartos¢ wytaczenia termistora wynosi > 3 kQ.
Nalezy umiesci¢ termistor (czujnik PTC) w silniku jako zabez-
pieczenie uzwojenia.

[3] ETR ostrzezenie 1

[4] Wylaczenie awaryjne
ETR 1

[5] Ostrzezenie ETR 2

[6] Wytaczenie awaryjne
ETR 2
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[7] Ostrzezenie ETR 3

[8] Wylaczenie awaryjne
ETR 3

[9] Ostrzezenie ETR 4

[10] Wylaczenie awaryjne
ETR 4

R
(0]
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Zabezpieczenie silnika moze zostac zastosowane przy uzyciu zakresu technik: Czujnik PTC lub KTY
(patrz takze rozdziat Potgczenie czujnika KTY)w uzwojeniu silnika; mechaniczny przetacznik ter-
malny (typ Klixon); lub elektroniczny przekaznik termiczny (ETR).

Uzycie wejscia cyfrowego i 24 V jako zasilania:

Przyktad: Przetwornica czestotliwosci zatrzymuje sie awaryjnie, jesli temperatura silnika jest zbyt
wysoka.

Zestaw parametrow:

NastawiC par. 1-90 Zabezpieczenie termiczne silnikana Termistor - wytgczenie [2]

Nastawi¢ par. 1-93 Zrddfo termistor na Wejscie cyfrowe [6]

1308A151.1C

+24V

N
w

18|19127(29

Co[z|cno

[eJelliN

S0
O Olk|A

PTC / Termistor

<6.6 kQ >10.8 kQ

Uzycie wejscia cyfrowego i 10 V jako zasilania:

Przyktad: Przetwornica czestotliwosci zatrzymuje sie awaryjnie, jesli temperatura silnika jest zbyt
wysoka.

Zestaw parametrow:

Nastawi¢ par. 1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika na Termistor - wytaczenie [2]

Nastawi¢ par. 1-93 Zrddio termistor na Wejscie cyfrowe [6]
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Uzycie wejscia analogowego i 10 V jako zasilania:

Przyktad: Przetwornica czestotliwosci zatrzymuje sie awaryjnie, jesli temperatura silnika jest zbyt
wysoka.

Zestaw parametrow:

Nastawic¢ par. 1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika na Termistor - wytaczenie [2]

Nastawi¢ par. 1-93 Zrddio termistor na Wejscie analogowe 54 [2]
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PTC / Termistor <37ke
>3.7 kQ

Przewodnik programowania FC 300

Wejscie Napiecie zasilania Prog

Cyfrowe/analogowe Volt Warto$ci wytaczenia

Cyfrowe 24V <6,6kQ->10,8kQ

Cyfrowe 10V < 80092 - > 2,7 kQ

Analogowe 10V <3,0kQ->30kQ
Uwaga
Sprawdzi¢, czy wybrane napiecie zasilania spetnia specyfikacje uzywanego elementu
termistora.

Wybra¢ Ostrzezenie ETR 1-4 , aby aktywowac ostrzezenie na wysSwietlaczu, kiedy silnik bedzie
przecigzony.

Wybra¢ Wytaczenie ETR1-4 , aby przetwornica czestotliwosci wytaczyta sie, kiedy silnik bedzie
przecigzony.

Sygnat ostrzezenia mozna zaprogramowac przez jedno z wyjs¢ cyfrowych. Sygnat pojawia sie w
przypadku ostrzezenia oraz jesli przetwornica czestotliwosci wytacza sie (ostrzezenie termiczne).
Funkcje ETR (Elektroniczny przekaznik termiczny) obliczajg obcigzenie w chwili przetaczenia na
zestaw parametrow, gdzie zostaty wybrane. Na przyktad ETR rozpocznie obliczanie, gdy zestaw
parametréw 3 zostanie wybrany. Dla rynku P&nocno-Amerykanskiego: Funkcje ETR zapewniajg
klase 20 zabezpieczenia silnika przed przecigzeniem, zgodnie z NEC.
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1-91 Wentylator zewnetrzny silnika

Opcja: Zastosowanie:
[0]* Nie Nie jest wymagany zewnetrzny wentylator, np: wartosci zna-
mionowe silnika sa obnizane przy niskiej predkosci.

[1] Tak ZastosowaC zewnetrzny wentylator silnika (wentylacja zew-
netrzna) tak, aby nie bylo wymagane obnizenie wartosci zna-
mionowych silnia przy niskiej predkosci. Nalezy stosowac sie do
ponizszego wykresu, jesli prad silnika jest nizszy niz znamiono-
wy prad silnika (patrz par. 1-24). Jesli prad silnika przekracza
prad znamionowy, czas pracy bedzie wcigz malat, jak gdyby
wentylator nie byt zainstalowany.

130BA100.1C

I~ |1xPar 1-23

10 T
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 T wou
Par 1-24

1-93 Zrédto - termistor

Opcja: Zastosowanie:
Wybra¢ wejscie, do ktérego powinien zostac podtaczony ter-
mistor (czujnik PTC). Opcja wejscia analogowego [1] lub [2] nie
moze zostac wybrana, jesli wejscie analogowe jest juz w uzyciu
jako zrédio wartosci zadanej (wybranej w par. 3-15 Zrddfo war-
tosci zadanej 1, 3-16 Zrodfo wartosci zadanej 2 ub 3-17 Zrédio
wartosci zadanej 3).

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

[0] * Brak

[1] Wejscie  analogowe
53

[2] Wejscie  analogowe
54

[3] Wejscie cyfrowe 18
[4] Wejscie cyfrowe 19
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[5] Wejscie cyfrowe 32
[6] Wejscie cyfrowe 33

2.4.10. Polaczenie czujnika KTY
(tylko FC 302)

Czujniki KTY sg wykorzystywane szczegdlnie w przypadku serwomotordw z magnesem statym
(silniki PM) do dynamicznej regulacji parametréw silnika jako rezystancji stojana (par. 1-30) (silniki
PM) oraz takze jako rezystancji wirnika (par. 1-31) w przypadku silnikdw asynchronicznych, w
zaleznosci od temperatury uzwojenia. Wzor:

Rs=Rsype »+ x (1 + a,, x AT [Q] gdzie «,, = 0.00393

Czujniki KTY mozna wykorzystywac do ochrony silnika (par. 1-97).
FC 302 moze obstugiwac trzy rodzaje czujnikdéw KTY okreslonych w par. 1-95. Rzeczywistg tem-
perature czujnika mozna odczyta¢ w par. 16-19.

<
A g
3
40 KTY typ 3 KTY typ 2 g
KTY typ 1
3kQ 20k@25°C
par 1-95[2]
2k Q
10k@25°C
par 1-95[1]
1k Q 10k@100°C
/ par 1-95[0]
/
0k Q >
-100 0 25 100 200

Czujnik temperatury [°C]

Uwaga

Jesli temperatura czujnika jest przez termistor lub czujnika KTY, nie ma zgodnosci z
PELV w przypadku spie¢ miedzy uzwojeniem silnika a czujnikiem. W celu spetnienia
wymogow PELV, czujnik musi by¢ dodatkowo izolowany.

1-95 Typ czujnika KTY
Opcja: Zastosowanie:
Wybrac wykorzystywany typ czujnika KTY:

Typ czujnika KTY 1: 1 kQ przy 100 stopniach C
Typ czujnika KTY 2: 1 kQ przy 25 stopniach C
Typ czujnika KTY 3: 1 kQ przy 25 stopniach C

Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

[0]*  Czujnik KTY 1
[1] Czujnik KTY 2
[2] Czujnik KTY 3
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1-96 Zrédto termistora KTY

Opcja: Zastosowanie:

Wejscie analogowe zacisku 54 mozna wykorzystac jako wejscie
czujnika KTY. Zacisku 54 nie mozna wykorzystac jako zrddta
KTY, jesli jest on uzywany jako wartos¢ zadana (patrz par. 3-15
- 3-17).

Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

Uwaga
Podtaczenie czujnika KTY miedzy term. 54 i 55
(GND). Patrz rysunek w rozdziale Podtaczenie

czujnika KTY.
[0] * Brak
[2] Wejscie  analogowe
54
1-97 Poziom progu KTY
Zakres: Zastosowanie:
80° C [-40 - 140° C] Wybra¢ poziom progu czujnika KTY dla ochrony termicznej sil-

nika. 7en parametr jest jedynie dostepny w FC 302.
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2.5. Parametry: hamuice

2.5.1. 2-** Hamulce

Grupa parametrow do ustawienia cech hamulcow w przetwornicy czestotliwosci.

2.5.2. 2-0* Hamulce DC

Grupa parametrow do konfigurowania funkcji hamulca DC oraz zatrzymania DC.

2-00 Prad trzymania DC

Zakres: Zastosowanie:

50 %* [0 -160%] Wprowadzi¢ warto$¢ dla pradu trzymania jako stosunek pro-
centowy pradu znamionowego silnika Im,n ustawionego w par.
1-24 ,,Prad silnika”. 100% pradu trzymania DC odpowiada Imn.
Ten parametr utrzymuje funkcjonowanie silnika (utrzymanie
momentu obrotowego) lub go rozgrzewa.
Parametr ten jest aktywny, jesli 7rzymanie DC zostato wybrane
w par. 1-72Funkcja startu [0] lub w par. 1-80 Funkcja przy
stop [1].

Uwaga

Warto$¢ maksymalna zalezy od pradu znamionowego silnika.
Uwaga

Nalezy unikac dtugotrwatego 100% pradu. Moze to zniszczy¢ silnik.

2-01 Prad hamulca DC

Zakres: Zastosowanie:

50%* [0 - 1000 %] Wprowadzi¢ warto$¢ pradu jako warto$¢ procentowg pradu zna-
mionowego silnika Im,n patrz par. 1-24 Prad silnika. 100% prad
hamowania DC odpowiada Im,n.
Prad hamowania DC jest wykorzystywany do zataczenia hamo-
wania, kiedy predko$¢ jest nizsza niz ograniczenie nastawione
w par. 2-03 Predkosc dla zataczenia hamowania DC:kiedy funk-
cja odwrotnego hamowania DC jest aktywna, lub przez port
komunikacji szeregowej. Prad hamowania jest aktywny w ok-
resie czasu ustawianym w par. 2-02 Czas hamowania DC.

Uwaga

Warto$¢ maksymalna zalezy od pradu znamionowego silnika.
Uwaga

Nalezy unikac dtugotrwatego 100% pradu. Moze to zniszczy¢ silnik.

2-02 Czas hamowania DC

Zakres: Zastosowanie:
10,0 [0,0 - 60,0 s] Nastawic czas trwania hamowania pradem DC w par. 2-01, po
sek.* aktywowaniu.
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2-03 Predkosc zalaczania hamowania DC [obr./min]

Zakres: Zastosowanie:
0 obr./[0 - par. 4-13] Ustawi¢ predkos$¢ aktywnego zataczania hamulca dla hamowa-
min* nia pradem DC (par. 2-01) w potaczeniu z poleceniem Stop.

2-04 Predkos¢ zalaczania hamowania DC [Hz]

Opcja: Zastosowanie:
[0 obr./0 - par. 4-14 Ustawi¢ predkos$¢ aktywnego zataczania hamulca dla hamowa-
min] * nia pradem DC (par. 2-01) w potaczeniu z poleceniem Stop.

2.5.3. 2-1* Funkcja energii hamowania

Grupa parametrow do wyboru parametréw hamowania dynamicznego.

2-10 Funkcja hamulca

Opcja: Zastosowanie:
[0] Wyt Rezystor hamulca nie zostat zainstalowany.
[1] Rezystor hamulca Systemowy rezystor hamulca stuzy do rozproszenia nadmiaru

energii hamulca (np. ciepto). Podtaczenie rezystora hamulca
umozliwia wyzsze napiecie obwodu posredniego DC podczas
hamowania (praca). Funkcja rezystora hamulca jest aktywna
tylko w przetwornicach czestotliwosci ze zintegrowanym hamul-
cem dynamicznym.

[2] Hamulec AC

2-11 Rezystor hamulca (om)

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [Om] Ustawic wartos¢ rezystora hamowania w omach. Ta warto$¢ jest
zane z uzywana do kontrolowania mocy przesytanej do rezystora ha-
rozmia- mulca w par. 2-13 Kontrola mocy hamowania. Ten parametr jest
rem aktywny tylko w przetwornicach czestotliwosci z wbudowanym

hamulcem dynamicznym.

2-12 Moc hamowania
Zakres: Zastosowanie:
kw* [0,001 — powigzane z Nastawic ograniczenie kontrolowania mocy hamulca przesyta-
rozmiarem] nej do rezystora.
Ograniczenie monitorowania to produkt maksymalnego cyklu
pracy (120 s) i maksymalnej mocy rezystora hamulca w tym cy-
klu pracy. Patrz ponizszy wzor.
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70

Dla jednostek 200 - 240 V: » B 3902 X czaspracy
rezystor — R x 120

Dla urzadzen 380 - 480 V » N 7782 X czaspracy
rezystor — R x 120

Dla urzadzen 380 - 500 V » 8] 02 X czaspracy
rezystor — R X 120

Dla urzadzen 575 - 600 V » N 9432 X czaspracy
rezystor — R X 120

Ten parametr jest aktywny tylko w przetwornicach czestotliwosci z wbudowanym hamulcem dy-
namicznym.

2-13 Monitorowanie mocy hamowania

Opcja: Zastosowanie:

Ten parametr jest aktywny tylko w przetwornicach czestotli-
wosci z wbudowanym hamulcem dynamicznym.

Parametr ten uaktywnia kontrolowanie mocy przesytanej do re-
zystora hamowania. Moc jest obliczana na podstawie wartosci
rezystencji (par. 2-11), Rezystora hamulca (Ohm)), napiecie od-
wodu DC i czasu pracy rezystora.

[0] *  Wyk Nie jest wymagane monitorowanie mocy hamowania.

[1] Ostrzezenie Aktywuje ostrzezenie na wysSwietlaczu, kiedy przesytana moc
przez ponad 120 sek. przekracza 100% ograniczenia monitoro-
wania (par. 2-12 Limit mocy hamowania (kW)).

Ostrzezenie znika, kiedy przesylana moc spada ponizej 80%
monitorowanego ograniczenia.

[2] Wylaczenie awaryjne Powoduje zatrzymanie awaryjne przetwornicy czestotliwosci i
wyswietla alarm, kiedy obliczona moc przekracza 100% moni-
torowanego ograniczenia.

[3] Ostrzezenie i wylacze- Aktywuje obie powyzsze opcje wraz z ostrzezeniem, wytacze-
nie awaryjne niem awaryjnym i alarmem.

Jesli monitorowanie mocy jest ustawione na Wyt [0] lub OstrzeZenie [1], funkcja hamowania
pozostaje aktywna nawet, jesli zostato przekroczone ograniczenie monitorowania. Moze to pro-
wadzi¢ do przecigzenia termicznego rezystora. Mozna rdwniez wygenerowac ostrzezenie poprzez
wyjscia przekaznikowe/cyfrowe. Doktadno$¢ pomiaru monitorowania mocy zalezy od doktadnosci
rezystancji rezystora (wiekszej niz £ 20%).

2-15 Kontrola hamulca

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac rodzaj testu i funkcje kontroli do sprawdzenia potacze-
nia rezystora hamulca lub obecnosci rezystora hamulca a na-
stepnie wyswietli¢ ostrzezenie lub alarm w przypadku btedu.
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Uwaga

Funkcja roztaczenia rezystora hamulca jest testo-
wana podczas podtaczania mocy. Jednakze test
hamulca IGBT jest wykonywany kiedy hamowanie
nie wystepuje. Ostrzezenie lub wytaczenie awa-
ryjne odtacza funkcje hamowania.

Procedura testujaca jest nastepujaca:

1.  Amplituda tetnienia obwodu DC jest mierzona przez
300 ms bez hamowania.

2. Amplituda tetnienia obwodu DC jest mierzona przez
300 ms z wigczonym hamulcem.

3. Jesli amplituda tetnienia obwodu DC podczas hamo-
wania jest nizsza od amplitudy tetnienia obwodu po-
Sredniego DC przed hamowaniem + 1 %: kontrola
hamulca zakoriczyta sfe niepowodzeniem — zostanie
wygenerowane ostrzezenie lub alarm.

4.  Jesli amplituda tetnienia obwodu DC podczas hamo-
wania jest wyzsza od amplitudy tetnienia obwodu DC
przed hamowaniem + 1 %: 7est hamulca OK.

[0]*  Wyk Monitoruje rezystor hamulca oraz IGBT pod katem zwar¢ pod-
czas pracy. Jesli wystepuje zwarcie, pojawi sie ostrzezenie.

[1] Ostrzezenie Monitoruje rezystor hamulca i hamulec IGBT przed wystapie-
niem zwarcia i przeprowadza test odtgczenia rezystora hamulca
podczas podfaczania mocy.

[2] Wylaczenie awaryjne Monitoruje wystapienie zwarcia, odfaczenie rezystora hamulca
lub zwarcie hamulca IGBT. Jesli wystapi btad, przetwornica
czestotliwosci wytacza sie w czasie wyswietlania alarmu (wyta-
czenie z blokada).

[3] Stop i wylaczenie Monitoruje wystgpienie zwarcia, odtgczenie rezystora hamulca
awaryjne lub zwarcie hamulca IGBT. Jesli wystapi btad, przetwornica
czestotliwosci zahamuje wybieg silnika a nastepnie wytacza sie.

Alarm wytaczenia z blokada jest wyswietlany.

[4] Hamulec AC Monitoruje wystapienie zwarcia, odtgczenie rezystora hamulca
lub zwarcie hamulca IGBT. Jesli wystapi btad, przetwornica
czestotliwosci przeprowadza kontrolowane hamowanie. Ta op-
cja jest jedynie dostepna w FC 302.

Uwaga

UWAGA!: Usunac¢ ostrzezenie zwigzane z Wytaczeniem [0] lub Ostrzezeniem [1],
wylaczajac i wiaczajac zasilanie. Najpierw nalezy naprawic btad. Przy Wytaczeniu[0]
lub Ostrzezeniu [1], przetwornica czestotliwosci kontynuuje prace nawet, jesli zos-
tanie stwierdzony btad.

Ten parametr jest aktywny tylko w przetwornicach czestotliwosci z wbudowanym hamulcem dy-
namicznym.
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2-16 Maks. prad hamowania AC

Zakres: Zastosowanie:

100%* [0 - 1000%] Wprowadzi¢ maksymalny dopuszczalny prad podczas korzysta-
nia z hamulca AC, aby unikna¢ przegrzania uzwojenia silnika.
Funkcja hamulca AC jest dostepna tylko w trybie Flux (tylko FC
302).

2-17 Kontrola przepiecia
Opcja: Zastosowanie:

Kontrola przepiecia (OVC) jest wybierana po to, by zmniejszy¢
ryzyko wytaczenia awaryjnego przetwornicy czestotliwosci przy
przepieciu na taczu DC spowodowanego przez moc generato-
rowq z obcigzenia.

[0] *  Wylaczone Nie jest wymagane OVC.

[1] W1, (nie przy stopie) Aktywuje OVC oprocz przypadkow, w ktérych do zatrzymania
przetwornicy wykorzystywany jest sygnat stopu.

[2] Wiaczone Aktywuje OVC.

Uwaga
OVC nie moze by¢ wiaczona w zastosowaniach dzwigowych.

2.5.4. 2-2* Hamulec mechaniczny

Parametry do sterowania dziataniem hamulca elektromagnetycznego (mechanicznego), szczegdl-
nie wymagane w zastosowaniach dzwigowych.

Aby sterowa¢ hamulcem mechanicznym, wymagane jest wyjscie przekaznikowe (przekaznik 01
lub przekaznik 02) lub zaprogramowane wyjscie cyfrowe (zacisk 27 lub 29). Zwykle to wyjscie
powinno by¢ zamkniete tak dtugo, jak przetwornica czestotliwosci nie moze ,utrzymac” silnika,
np. z powodu zbyt wysokiego obcigzenia. Wybra¢ Sterowanie hamulcem mechanicznym [32] dla
zastosowan z hamulcem elektromagnetycznym w par. 5-40 Funkcja przekaznika, par. 5-30 Zacisk
27, Wyjscie cyfrowe Zacisk 29, Wyijscie cyfrowe. Wybierajac Sterowanie hamulcem mechanicz-
nym [32], hamulec mechaniczny jest zamkniety dopdki prad wyjSciowy przekracza poziom wy-
brany w par. 2-20 Prad zwalniania hamulca. Podczas stopu hamulec mechaniczny zatacza sie,
kiedy predko$¢ nie spada ponizej poziomu wybranego w par. 2-21 Predkosc zataczania hamulca
[obr/min]. Jesli przetwornica czestotliwosci znajdzie sie w stanie alarmu, przetezenia lub przepie-
cia, hamulec mechaniczny natychmiast zadziata. Tak samo sie stanie w przypadku bezpiecznego
stopu.

Uwaga

Tryb ochrony i funkcje opdznienia wytaczenia awaryjnego (par. 14-25 i 14-26) moga
spowodowac opdznienie aktywacji hamulca mechanicznego w stanie alarmu. Funk-
cje te nalezy dezaktywowac w przypadku aplikacji dzwigowych.

72 MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Przewodnik programowania FC 300 M 2. Sposdb programowania

b 1308A074.11
Start zac. 1=on
18 0=off |—]
Par 1-71

Czas opdznienia h Par 2-21
startu Predkos¢ zataczania
Predkosé — hamulca
watu " ~{prar 1-74

o \ Predkosé
Prad wyjsciowy I startowa
Prad wstepnej /_
magnetyzacji N
lub prad Par 2-20
wstrzymania DC g:: ézgg s::j ;,t:tr:;ménla bC Prad zwalniania hamulca

Par 2-23 I,
Czas opdznienia
hamulca
Czas reakcji hamulca EMK
{
Rele 01 on /
off — l

Hamulec mechaniczny  —
Odblokowany

Czas

2-20 Prad zwalniania hamulca
Zakres: Zastosowanie:

0,00 A* [0,00 - par. 16-37] Ustawic prad silnika do zwalniania hamulca mechanicznego, je-
$li zostat spetniony warunek rozruchu. Gérne ograniczenie jest
okreslone w par. 16-37 Maks. prad przetwornicy.

2-21 Predkos¢ zalaczania hamulca [obr./min]

Zakres: Zastosowanie:

0 obr./[0 - 60.000] Ustawi¢ prad silnika do zatgczania hamulca mechanicznego, jesli

min* zostat spetniony warunek zatrzymania. Gorne ograniczenie
predkosci jest okre$lone w par. 4-53 Ostrzezenie o duzej pred-
kosci,

Zakres: Zastosowanie:

0 Hz* [0 -5000] Ustawic prad silnika do zataczania hamulca mechanicznego, jesli

zostat spetniony warunek zatrzymania.

77 = - -

2-23 Opoznienie aktywacji hamulca

Zakres: Zastosowanie:
0,0 [0,0 - 5,0 sek.] Wprowadzi¢ czas opdznienia hamulca wybiegu silnika po czasie
sek.* zatrzymania. Wat jest zatrzymany na predkosci zerowej z pet-

nym momentem trzymajacym. Nalezy dopilnowac¢, aby hamulec
mechaniczny zablokowat obcigzenie, zanim silnik przejdzie w
tryb wybiegu. Patrz rozdziat Sterowanie hamulcem mechanicz-
nym w zaleceniach projektowych.
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2-24 Opodznienie stopu

Zakres: Zastosowanie:

0,0 [0,0 - 5,0 sek.] Ustawic dtugos¢ okresu od momentu zatrzymania silnika do za-

sek.* mkniecia hamulca. Parametr ten jest czescig funkgcji zatrzymy-
wania.

2-25 Czas zwolnienia hamulca

Zakres: Zastosowanie:
0,20 [0,00 - 5,00 sek.] Wartos¢ ta okreéla czas otwarcia/zamkniecia hamulca mecha-
sek.* nicznego. Parametr ten musi dziatac jako time-out, kiedy akty-

wowane jest sprzezenie zwrotne hamulca.

2-26 Wartos¢ zadana momentu obrotowego

Zakres: Zastosowanie:

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Warto$¢ ta okresla moment obrotowy zastosowany w odniesie-
niu do zamknietego hamulca mechanicznego przed jego zwol-
nieniem.

2-27 Czas rozpedzania/zatrzymania momentu obrotowego

Zakres: Zastosowanie:

0,2 [0,0 - 5,0 sek.] Warto$¢ ta okresla czas trwania rozpedzenia/zatrzymania mo-

sek.* mentu obrotowego w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara.

2-28 Czynnik dotadowania wzmocnienia

Zakres: Zastosowanie:

1.00* [0.00 - 4.00] Kiedy sterowanie predkoscig PID jest podtaczone do wyijscia

(petla zamknieta Flux), musi istnie¢ mozliwo$¢ dotadowania
wzmochienia proporcjonalnego sterowania podczas Aktywacii
opoZnienia hamulca (par. 2-23). Poprzez zwiekszenie wzmoc-
nienia, mozna zredukowac¢ uderzenie majace miejsce, gdy silnik
przejmuje obcigzenie z hamulca. Ryzyko oscylacji jest niewielkie
z powodu wzglednie krotkiego okresu trwania tego dziatania
oraz niskiej (zerowej) predkosci.
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Start during "Stop Delay"
will cause the drive to start
from here _———

130BA642.10

Start during "Activate - e ~
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Speed  Premag | Torque Ramp | Brake | Ramp 1 up Ramp 1down | Stop | Activate
Time Release p. 3-41 p. 3-42 Delay | Brake
| p.2-27 I Time | I p.224 | Delay
| | p.2-25 | \ | p.2-23
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Torque ‘ I |
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Ilustracja 2.4: Sekwencja zwolnienia hamulca dla sterowania hamulca mechanicznego
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Danfiti

Przewodnik programowania FC 300

2.6. Parametry: Wartosc¢ zadana / Czas rozpedzania/za-

trzymania

2.6.1. 3-** Wartos¢ zadana/Granice wartosci zadanej/Czas rozpe-

dzenia/zatrzymania

Sg to parametry do obstugi wartosci zadanych, okreslania ograniczen oraz konfiguracji sposobu
reakcji przetwornicy czestotliwosci na zmiany.

2.6.2. 3-0* Ograniczenia wartosci zadanej

76

Parametry do ustawienia jednostki, ograniczen i zakreséw wartosci zadanych.

3-00 Zakres wartosci zadanej

Opcja:

[0] Min. — Maks.
[1] -Maks. - +Maks.

Zastosowanie:

Wybrac zakres sygnatdw warto$ci zadanej i sygnatdw sprzeze-
nia zwrotnego. Oba mogg by¢ jedynie dodatnie lub dodatnie i
ujemne. Ograniczenie minimalne moze mie¢ warto$¢ ujemna,
chyba ze w par. 1-00 7ryb konfiguracjizostanie wybrana Petla
zamknieta predkosci[1] lub Proces [3] .

Tylko wartosci dodatnie.

Wartosci dodatnie i ujemne.

3-05 Jednostka wartosci zadanej/sprzezenia zwrotnego
Zastosowanie:

Opcja:

[0] Brak

[1] %

[2]1*  obr./min.
[3] Hz

[4] Nm

[5] PPM

[10] 1/min.
[12] Impuls/sek.
[20] I/s

[21] I/min.

[22] I/godz.
[23] m3/sek.
[24] m3/min.
[25] m3/godz.
[30] kg/sek.

[31] kg/min.
[32] kg/godz.
[33] t/min.

[34] t/godz.

Wybra¢ jednostke, ktéra bedzie uzywana w wartosciach zada-
nych oraz sprzezeniach zwrotnych procesu kontroli PID.
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[40]
[41]
[45]
[60]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]
[80]
[120]
[121]
[122]
[123]
[124]
[125]
[126]
[127]
[130]
[131]
[132]
[140]
[141]
[145]
[150]
[160]
[170]
[171]
[172]
[173]
[180]

m/s
m/min.

m

sC

mbar

Bar

Pa

kPa

m WG
kw

GPM
gal/sek.
gal/min.
gal/godz.
CFM
stopa? /s.
stopa3 /min.

stopa3 /godz.

funt/s
funt/min
funt/godz.
stopa/sek.
stopa/min.
stopa

funt stopa
sF

funt na cal2
funt/cal?
cal WG
stopa WG
KM

Danfiti

3-02 Minimalna wartos¢ zadana

Zakres:

0.000 * [-100000,000 - par.

3-03]

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ minimalng warto$¢ zadang. Minimalna wartos¢ za-

dana jest najnizsza wartoScig otrzymywang poprzez dodanie

wszystkich wartosci zadanych.

Minimalna warto$¢ zadana jest aktywna tylko wtedy, gdy par.

3-00 Zakres wartosci zadanych jest nastawiony na Min. —

Maks. [0].

Minimalna warto$¢ zadana urzadzenia odpowiada:

. Wyborowi konfiguracji w par. 1-00 7ryb konfiguracy

dla Petla zamknieta predkosci [1], obr/min; dla Mo-
ment[2], Nm.

. Jednostce wybranej w par. 3-01 Jednostka wartosci
zadanej/sprzezenia.
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3-03 Maksymalna wartos¢ zadana

Zakres: Zastosowanie:
1500.00 [Par. 3-02 — Wprowadzi¢ maksymalng warto$¢ zadang. Maksymalna wartosc
0* 100000,000] zadana jest najwyzsza otrzymywang wartoscig poprzez dodanie

wszystkich wartosci zadanych.

Maksymalna wartos$¢ zadana urzadzenia odpowiada:
o Wyborowi konfiguracji w par. 1-00 7ryb konfiguracyj-
ny. dla Petla zamknieta predkosci [1], obr/min; dla
Moment[2], Nm.

. Jednostce wybranej w par. 3-01 Jednostka wartosci
zadanej/sprzezenia.

3-04 Funkcja wartosci zadanej

Opcja: Zastosowanie:
[0]* Suma Sumuje zrodfa zewnetrznej i zaprogramowanej wartosci zada-
nej.
[1] Zewnetrzna/progra-  Wykorzystuje zrodto zaprogramowanej lub zewnetrznej wartos-
mowana Ci zadanej.

Przetacza miedzy zewnetrzng a zaprogramowang wartoscig zadang za pomoca polecenia na wejs-
ciu cyfrowym.

2.6.3. 3-1* Wartosci zadane

Parametry do ustawienia zrédet wartosci zadanych.

Wybra¢ programowang warto$¢ zadana. Wybrac Bit 0 / 1 / 2 programowanej wartosci zadanej
[16], [17] lub [18] dla odpowiednich wejs¢ cyfrowych w grupie parametrow 5.1% Wejscia cyfro-
we.

3-10 Programowana wartosc zadana

Tablica [8]
Zakres: 0-7

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Wprowadzi¢ osiem rdéznych programowanych wartosci zada-
nych (0-7) w tym parametrze, uzywajac tablicy programowania.
Programowana wartos¢ zadana jest przedstawiana jako stosu-
nek procentowy War.zadwax (par. 3-03 Maksymalna wartos¢
zadana). Jesli zaprogramowana jest War.zad.viv rézna od 0
(Par. 3-02 Minimalna wartosc zadana), zaprogramowana war-
tos¢ zadana jest obliczana jako stosunek procentowy petnego
zakresu wartosci zadanej, tzn. na podstawie réznicy miedzy
War.zad.max @ War.zad.miv. Nastepnie wartosc ta jest dodawana
do War.zad.vin. Podczas uzywania programowanych wartosci
zadanych, nalezy wybrac bit programowanej wartosci zadanej
0/1/2 [16], [17] lub [18] dla odpowiednich wejs¢ cyfrowych w
grupie parametréw 5.1* Wejscia cyfrowe.
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15UBA149.1U

12 (+24V)

Programowana 76543210

wartosé

+————— —10101010 29 [P 5-13=Programowana
wartos¢ zadana bit 0]

¢———— —11001100 32 [P 5-14=Programowana
warto$¢ zadana bit 1]

L————11110000 33 [P 5-15=Programowana
wartos$¢ zadana bit 2]

Bit programowanej wart. zad. 2 1 0
Programowana wart.zad. 0 0 0 0
Programowana wart.zad. 1 0 0 1
Programowana wart.zad. 2 0 1 0
Programowana wart.zad. 3 0 1 1
Programowana wart.zad. 4 1 0 0
Programowana wart.zad. 5 1 0 1
Programowana wart.zad. 6 1 1 0
Programowana wart.zad. 7 1 1 1

3-11 Jog — predkos¢ przy pracy manewrowej

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [0,0 - par. 4-14] Predkos¢ pracy manewrowej — Jog jest statg predkoscig wyj-
zane z Sciowa, przy ktorej przetwornica czestotliwosci dziata, podczas
rozmia- gdy funkcja pracy manewrowej zostaje aktywowana.

rem Patrz réwniez par. 3-80.

Zakres: Zastosowanie:

0.00% [0.00 - 100.00%] Wprowadzi¢ warto$¢ procentowg (relatywna), ktdra ma zostac
dodana do lub odjeta od rzeczywistej wartosci zadanej odpo-
wiednio Wartoéci doganiania lub Wartosci zwalniania. Jesli
Doganianie zostanie wybrane przez jedno z wejs¢ cyfrowych
(par. 5-10 do par. 5-15), warto$¢ procentowa (wzgledna) zos-
taje dodana do tacznej wartosci zadanej. Jesli Zwalnianie zos-
tanie wybrane przez jedno z wejs¢ cyfrowych (par. 5-10 do par.
5-15), wartos¢ procentowa (wzgledna) zostaje odjeta od tacznej
wartosci zadanej. Pobrac rozszerzong funkcjonalnos¢ z funkcji
DigiPot. Patrz grupa parametrow 3-9*. Potencjometr cyfr..

3-13 Pochodzenie wartosci zadanej
Opcja: Zastosowanie:
Wybrac miejsce wartosci zadanej, ktére ma by¢ aktywowane.

[0] * Podfaczone wg Hand/ W trybie Hand nalezy korzysta¢ z lokalnej wartosci zadanej; w

Auto trybie Auto nalezy korzystac ze zdalnej wartosci zadane;j.
[1] Zdalna Korzystac ze zdalnej wartosci zadanej w trybie Hand i Auto.
[2] Lokalna Korzystac ze lokalnej wartosci zadanej w trybie Hand i Auto.
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3-14 Programowana wzgledna wartos$¢ zadana

Zakres:
0.00%*

[-200.00 - 200.00 %]

Zastosowanie:

Rzeczywista warto$¢ zadana X jest powiekszana lub zmniejsza-
na o stosunek procentowy Y ustawiony w par.3-14. Wynikiem
tego jest rzeczywista warto$¢ zadana Z. Rzeczywista warto$¢
zadana (X) to suma wejé¢ wybranych w par. 3-15 Zrodto war-
toéci zadanej 1, par.3-16, Zrodio wartoéci zadanej2, par.3-17,
Zrédto wartoéci zadanej 3 i par.8-02, Zrédio stowa sterujacego.

130BA059.12

Wzgledna 7z  Wypadkowa
Z=X+X*Y/100 [P rzeczywista

wartosc
zadana

1308A278.10

-100

3-15 Zrédlo wartoéci zadanej 1

Opcja:

(0]
[11*

(2]
(7]
(8]
[11]

[20]
[21]

[22]

Brak funkgji

Wejscie  analogowe
53

Wejscie  analogowe
54

Wejscie czestotliwosci
29 (jedynie FC 302)
Wejscie czestotliwosci
33

Warto$¢ zadana ma-
gistrali lokalnej

Potencjometr cyf.
WejScie  analogowe
X30/-11

Wejscie  analogowe
X30/-12

Zastosowanie:

Wybra¢ wejscie wartosci zadanej, ktore ma by¢ uzyte dla syg-
natu pierwszej wartosci zadanej. Par. 3-15, 3-16 i 3-17 okreslajq
az do trzech rdéznych sygnatdéw wartosci zadanej. Suma tych
odpowiednich sygnatdw okresla rzeczywistg wartos¢ zadana.
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3-16 Zrédio wartoéci zadanej 2

Opcja:

(0]
(1]

(2]
(7]
(8]
[11]

[20] *
[21]

[22]

Brak funkgji

Wejécie  analogowe
53

Wejscie  analogowe
54

Wejscie czestotliwosci
29 (jedynie FC 302)

Wejscie czestotliwosci
33

Warto$¢ zadana ma-
gistrali lokalnej

Potencjometr cyf.

Wejécie  analogowe
X30/-11
Wejécie  analogowe
X30/-12

Zastosowanie:

Wybrac¢ wejScie wartosci zadanej, ktdre ma by¢ uzyte dla syg-
natu drugiej wartosci zadanej. Par. 3-15, 3-16 i 3-17 okreSlajq
az do trzech rdéznych sygnatdw wartosci zadanej. Suma tych
odpowiednich sygnatdw okresla rzeczywistg warto$¢ zadana.

3-17 Zrédio wartosci zadanej 3

Opcja:

(0]
(1]

(2]
(7]
(8]
[11]*

[20]
[21]

[22]

Brak funkgji

Wejécie  analogowe
53

Wejscie  analogowe
54

WejsScie czestotliwosci
29 (jedynie FC 302)

Wejscie czestotliwosci
33

Wartoé¢ zadana ma-
gistrali lokalnej

Potencjometr cyf.
Wejscie  analogowe
X30/-11

Wejscie  analogowe
X30/-12

Zastosowanie:

Wybrac wejscie wartosci zadanej, ktére ma by¢ uzyte dla syg-
natu trzeciej wartosci zadanej. Par. 3-15, 3-16 i 3-17 okreslajg
az do trzech réznych sygnatdéw wartosci zadanej. Suma tych
odpowiednich sygnatdw okresla rzeczywistg warto$¢ zadana.
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3-18 Zrédio wzglednej skalowanej wartosci zadanej
Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ warto$¢ zmienng, ktdra ma by¢ dodana do statej war-
tosci (okreSlonej w par.3-14 Programowana wzgledna wart.
zadand). Suma wartosci statej i zmiennej (oznaczona Y w po-
nizszej ilustracji) jest pomnozona przez rzeczywistg warto$¢
zdana (oznaczona jako X w ponizszej ilustraciji). Niniejszy iloczyn
jest nastepnie dodawany do rzeczywistych wartosci zadanych (X
+X*Y/100)i daje wynikowa wartos¢ zadana,.

wzgledna 7z  Wypadkowa
Z=X+X*Y/100 _>rzeczywista
wartosc
zadana

130BA059.12

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

[0] *  Brak funkcji

[1] Wejscie  analogowe
53

[2] Wejscie  analogowe
54

[7] Wejscie czestotliwosci
29 (jedynie FC 302)

[8] Wejscie czestotliwosci
33

[11] Warto$¢ zadana ma-
gistrali lokalnej

[20] Potencjometr cyf.
[21] Wejscie  analogowe

X30/-11
[22] Wejscie  analogowe

X30/-12
3-19 Jog — predkos¢ przy pracy manewrowej
Zakres: Zastosowanie:
150 [0 - par. 4-13 Obr./ Wprowadzi¢ wartosS¢ przy pracy manewrowej niog, ktora jest
obr./  min] statg predkoscig wyjsciowa. Przetwornica czestotliwosci pracuje
min* z tq predkoscia, kiedy funkcja Jog jest aktywna. Maksymalne

ograniczenie jest okreslone w par.4-13 Gorna granica predkosci
silnika (obr./min).
Patrz rowniez par. 3-80.

2.6.4. Rozg?(dzanie/Zatrzymywanie
3-4* Rozpedzanie/zatrzymanie 1

W przypadku kazdego z czterech przypadkéw rozpedzenia/zatrzymania (par. 3-4*%, 3-5*, 3-6* i
3-7*) skonfigurowac parametry rozpedzenia/zatrzymania: typ profilu rozpedzania/zatrzymania,
czasy rozpedzania/zatrzymywania (czasy przyspieszania i czasy zwalniania) oraz poziom kompen-
sacji szarpania dla czaséw rozpedzania/zwalniania S.

82 MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Przewodnik programowania FC 300 M 2. Sposdb programowania

Nalezy zacza¢ od ustawiania liniowych czaséw rozpedzania/zatrzymania, odpowiadajacych rysun-
kowi i wzorom.

obr./min. 4
P 4-13
Ograniczenie
gorne

Wartoéé zadana— — —$— - ./]
|

P 1-25
Predkos¢ silnika

130BA169.11

N

|
P4-11 |
Ograniczenie |
dolne

|
|P 3-%1 lp 3-+2 |Czas
| G5 rozpadzania Czas zvalniania () |
(X) (Przyspieszenie)] |¢zwalnianie) |
>
|
l<—tacc —»! lt— tdec —w-

Jesli wybrane sg czasy rozpedzania/zatrzymania S, wymagane jest ustawienie poziomu nieliniowej
kompensacji szarpania. Ustawi¢ kompensacje szarpania okreslajac proporcje czasdéw przyspiesza-
nia i zwalniania, gdzie zmiennymi sg przyspieszenie i zwolnienie (tzn. wzrost i spadek). Ustawienia
przyspieszenia i zwalniania S sg okreslane jako stosunek procentowy rzeczywistego czasu rozpe-
dzenia/zatrzymania.

Predkoéé 130BA168.10

T Somimrenr —— — = Stosunek czasu
osunekx czasu alniania (X) do

przyspieszania (X) do o s
predkosci pod koniec e pod koniec
przyspieszania

|

|

|

Liniowa :
Stopunek czasu ‘Skompenkowane szarpriecie |
|

|

|

|

|

|

|

| Stosunek czasu
przyspicszania ) do, | zwalniania (X) dc
prefikoéci pgakonie; | |
prefspiesgahia |
|

dkosci pod
konigc zwalnianie

:<_Czas — H_Czas

rozpedzania (X) zwalniania (X)

3-40 Typ 1 rozpedzania/zatrzymania

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac Zzadany typ rozpedzania/zatrzymania, zaleznie od wy-
mogow dotyczacych przyspieszania/zwalniania.

Liniowe rozpedzanie/zatrzymywanie pozwala na state przyspie-
szenie podczas rozpedzania/zatrzymywania. Rozpedzenie/za-
trzymanie S poda przyspieszenie nieliniowe, kompensujac
szarpanie w aplikacji.

[0] * Liniowe

[1] Szarpniecie statej roz- Przyspieszenie z jak najmniejszym szarpnieciem.
pedzenia/zatrzymania
S

[2] Czas statej rozp./za- Rozpedzenie/zatrzymanie S w oparciu o wartosci ustawione w
trz. par. 3-41 i 3-42.
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Uwaga

Jesli rozpedzenie/zatrzymanie S [1] zostanie wybrane i warto$¢ zadana podczas roz-
pedzania/zatrzymywania jest zmieniona, czas rozpedzania/zatrzymywania moze
ulec wydtuzeniu w celu utworzenia ruchu wolnego od szarpnie¢, ktéry moze powo-
dowac w dhuzszy start lub stop.

Dodatkowe dostosowanie stosunkdw rozpedzenia/zatrzymania S lub inicjatoréw
przetgczenia moze by¢ niezbedne.

3-41 Czas rozpedzania 1

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [0,01 - 3600,00 sek.] Wprowadzi¢ czas rozpedzania, czyli czas przyspieszania np.:
zane z czas przyspieszenia od 0 obr./min do predkosci znamionowej
rozmia- silnika nm,n (par. 1-25). Wybrac czas przyspieszania, ktorego
rem prad wyjsciowy nie przekracza ograniczenia pradu w par. 4-18

podczas przyspieszania. Wartos¢ 0,00 odpowiada 0,01 s w try-
bie predkosci. Patrz czas zatrzymania w par. 3-42.

par 3 a1 tprzysf[s] x ny n (par. 1—25) [obr./min.]
ar. 3 — = ”

A war. za. [obr./min.]

obr./min.

P4-13
Ograniczenie
gérne

Warto$¢

1308A169.11

P1-25
Predkos¢ silnika

3-42 Czas zatrzymania 1

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [0,01 - 3600,00 sek.] Wprowadzi¢ czas zatrzymania np.: czas zmniejszania predkosci
zane z od predkosci znamionowej silnika nm,n (par. 1-25) do 0 obr/min.
rozmia- Wybra¢ czas zatrzymania taki, podczas ktdrego wzrasta prze-
rem piecie w inwerterze z powodu dziatania regeneracyjnego silnika

i taki, w ktérym generowany prad nie przekracza ograniczenia
pradu ustawionego w par.4-18. Wartos$¢ 0,00 odpowiada 0,01
sek. w trybie predkosci. Patrz czas rozpedzania w par. 3-41.

, L [s] x My N (par. 1 —25) Lobr./min.]
Par. 3-42 = A war. za. [obr./min.]

3-45 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 1 do rozpedzenia/zatrzymania S przy po-

czatku przyspieszenia

Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-41), w ktorym przyspieszenie momentu wzrasta. Im wieksza
warto$¢ procentowa, tym wieksze wyrdéwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.
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3-46 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 1 do rozpedzenia/zatrzymania S przy za-

konczeniu przyspieszenia

Zakres:
50%* [1-99%]

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-41), w ktdrym przyspieszenie momentu maleje. Im wieksza
warto$¢ procentowa, tym wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.

3-47 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 1 do rozpedzenia/zatrzymania S przy roz-

poczeciu zwalniania

Zakres:
50%* [1-99%]

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-41), w ktérym przySpieszenie momentu wzrasta. Im wieksza
wartos$¢ procentowa, tym wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.

3-48 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 1 do rozpedzenia/zatrzymania S przy za-

konczeniu zwalniania
Zakres:
50%* [1-99%]

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-42), w ktdrym przyspieszenie momentu maleje. Im wieksza
wartos$¢ procentowa, tym wieksze wyrdwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.

2.6.5. 3-5* Rozpedzanie/zatrzymanie 2

Wybor parametrow rozpedzania/zatrzymywania, patrz 3-4*.

3-50 Typ 2 rozpedzania/zatrzymania

Opcja:

[0] * Liniowe

[1] Szarpniecie statej roz-
pedzenia/zatrzymania
S

[2] Czas statej rozp./za-
trz.

Zastosowanie:

Wybra¢ zadany typ rozpedzania/zatrzymania, zaleznie od wy-
mogow dotyczacych przyspieszania/zwalniania. Liniowe rozpe-
dzanie/zatrzymywanie pozwala na state przyspieszenie podczas
rozpedzania/zatrzymywania. Rozpedzenie/zatrzymanie S poda
przyspieszenie nieliniowe, kompensujac szarpanie w aplikacji.

Przyspieszenie z jak najmniejszym szarpnieciem

Rozpedzenie/zatrzymanie S w oparciu o wartosci ustawione w
par. 3-51 i 3-52
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Uwaga

Jesli rozpedzenie/zatrzymanie S [1] zostanie wybrane i warto$¢ zadana podczas roz-
pedzania/zatrzymywania jest zmieniona, czas rozpedzania/zatrzymywania moze
ulec wydtuzeniu w celu utworzenia ruchu wolnego od szarpnie¢, ktéry moze powo-
dowac w dhuzszy start lub stop.

Dodatkowe dostosowanie stosunkdw rozpedzenia/zatrzymania S lub inicjatoréw
przetgczenia moze by¢ niezbedne.

3-51 Czas rozpedzania 2

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [0,01 —3600,00 sek.] Wprowadzi¢ czas rozpedzania, czyli czas przyspieszania np.:
zane z czas przyspieszenia od 0 obr./min do predkosci znamionowej
rozmia- silnika nm,n (par. 1-25). Wybrac czas przyspieszania, ktorego
rem prad wyjsciowy nie przekracza ograniczenia pradu w par. 4-18

podczas przyspieszania. Wartos¢ 0,00 odpowiada 0,01 s w try-
bie predkosci. Patrz czas zatrzymania w par. 3-52.

par 351 tprzysf[s] x ny n (par. 1—25) [obr./min.]
ar. 3 — = ”

A war. za. [obr./min.]

3-52 Czas zatrzymania 2

Zakres: Zastosowanie:

Powia- [0,01 —3600,00 s] Wprowadzi¢ czas zatrzymania np.: czas zmniejszania predkosci
zane z od predkosci znamionowej silnika nm,n (par. 1-25) do 0 obr/min.
rozmia- Wybrac czas zatrzymania taki, podczas ktérego wzrasta prze-
rem piecie w inwerterze z powodu dziatania regeneracyjnego silnika

i taki, w ktérym generowany prad nie przekracza ograniczenia
pradu ustawionego w par.4-18. Wartos¢ 0,00 odpowiada 0,01
sek. w trybie predkosci. Patrz czas rozpedzania w par. 3-51.

par 352 Eowar [S) X Ny (par. 1 —25) Lobr./min.]
ar. 3 — = ;

A war. za. [ obr./min.]

3-55 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 2 do rozpedzenia/zatrzymania S przy roz-

poczeciu przyspieszania

Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-51), w ktérym przyspieszenie momentu wzrasta. Im wieksza
warto$¢ procentowa, tym wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.

3-56 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 2 do rozpedzenia/zatrzymania S przy za-

konczeniu przyspieszania

Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-51), w ktdrym przys$pieszenie momentu maleje. Im wieksza
warto$¢ procentowa, tym wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.
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3-57 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 2 do rozpedzenia/zatrzymania S przy roz-

poczeciu zwalniania
Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu zatrzymania (par.
3-52), w ktérym zwalnianie momentu wzrasta. Im wieksza war-
tos¢ procentowa, tym wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w kon-
sekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu, majace miejsce
w aplikacji.

3-58 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 2 do rozpedzenia/zatrzymania S przy za-

konczeniu zwalniania

Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-52), w ktdrym przyspieszenie momentu maleje. Im wieksza
wartos$¢ procentowa, tym wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.

2.6.6. 3-6* Rozpedzanie/zatrzymanie 3

Konfiguracja parametrow rozpedzania/zatrzymywania, patrz 3-4*.

3-60 Typ 3 rozpedzania/zatrzymania

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ zadany typ rozpedzania/zatrzymania, zaleznie od wy-
mogow dotyczacych przyspieszania/zwalniania. Liniowe rozpe-
dzanie/zatrzymywanie pozwala na state przyspieszenie podczas
rozpedzania/zatrzymywania. Rozpedzenie/zatrzymanie S poda
przyspieszenie nieliniowe, kompensujac szarpanie w aplikacji.

[0] * Liniowe

[1] Szarpniecie statej roz- Przyspieszenie z jak najmniejszym szarpnieciem.
pedzenia/zatrzymania
S
[2] Czas statej rozp./za- Rozpedzenie/zatrzymanie S w oparciu o wartosci ustawione w
trz. par. 3-61 i 3-62
Uwaga

Jesli rozpedzenie/zatrzymanie S [1] zostanie wybrane i warto$¢ zadana podczas roz-
pedzania/zatrzymywania jest zmieniona, czas rozpedzania/zatrzymywania moze
ulec wydtuzeniu w celu utworzenia ruchu wolnego od szarpnie¢, ktdry moze powo-
dowac w dhuzszy start lub stop.

Dodatkowe dostosowanie stosunkow rozpedzenia/zatrzymania S lub inicjatorow
przetaczenia moze by¢ niezbedne.

3-61 Czas rozpedzania 3

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [0,01 - 3600,00 sek.] Wprowadzi¢ czas rozpedzania czyli czas przyspieszania np.: czas
zane z przyspieszenia od 0 obr./min do predko$ci znamionowej silnika
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rozmia- nmn (par. 1-25). Wybrac czas przyspieszania, ktorego prad wyj-

rem $ciowy nie przekracza ograniczenia pradu w par. 4-18 podczas
przyspieszania. Wartos¢ 0,00 odpowiada 0,01 s w trybie pred-
kosci. Patrz czas zatrzymania w par. 3-62.

3-62 Czas zatrzymania 3

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [0,01 - 3600,00 sek. ] Wprowadzi¢ czas zwalniania np.: czas zmniejszania predkosSci
zane z od predkosci znamionowej silnika nM,N (par. 1-25) do 0 obr/
rozmia- min. Wybrac czas zatrzymania taki, podczas ktdrego wzrasta
rem przepiecie w inwerterze z powodu dziatania regeneracyjnego

silnika i taki, w ktérym generowany prad nie przekracza ogra-
niczenia pradu ustawionego w par.4-18. Wartos¢ 0,00 odpo-
wiada 0,01 sek. w trybie predkosci. Patrz czas rozpedzania w
par. 3-61.

Eoar LS] X Ty N (par. 1 —25) Lobr./min.]

Par. 3-62 = A war. za. [obr./min.]

3-65 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 3 do rozpedzenia/zatrzymania S przy roz-

poczeciu przyspieszania

Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-61), w ktorym przyspieszenie momentu wzrasta. Im wieksza
warto$¢ procentowa, tym wieksze wyrdwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.

3-66 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 3 do rozpedzenia/zatrzymania S przy za-

konczeniu przyspieszania
Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-61), w ktdrym przyspieszenie momentu maleje. Im wieksza
wartos¢ procentowa, tym wieksze wyrédwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.

3-67 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 3 do rozpedzenia/zatrzymania S przy roz-

poczeciu zwalniania

Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-62), w ktorym przyspieszenie momentu wzrasta. Im wieksza
warto$¢ procentowa, tym wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.
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3-68 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 3 do rozpedzenia/zatrzymania S przy za-

konczeniu zwalniania

Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-62), w ktdrym przyspieszenie momentu maleje. Im wieksza
warto$¢ procentowa, tym wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.

2.6.7. 3-7* Rozpedzanie/zatrzymanie 4

Konfiguracja parametrow rozpedzania/zatrzymywania, patrz 3-4*.

3-70 Typ 4 rozpedzania/zatrzymania

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ zadany typ rozpedzania/zatrzymania, zaleznie od wy-
mogow dotyczacych przyspieszania/zwalniania. Liniowe rozpe-
dzanie/zatrzymywanie pozwala na state przyspieszenie podczas
rozpedzania/zatrzymywania. Rozpedzenie/zatrzymanie S poda
przyspieszenie nieliniowe, kompensujac szarpniecia w aplikacji.

[0] * Liniowe

[1] Szarpniecie statej roz- Przyspieszenie z jak najmniejszym szarpnigciem.
pedzenia/zatrzymania
S
[2] Czas statej rozp./za- Rozpedzenie/zatrzymanie S w oparciu o wartosci ustawione w
trz. par. 3-71i 3-72.
Uwaga

Jesli rozpedzenie/zatrzymanie S [1] zostanie wybrane i wartos¢ zadana podczas roz-
pedzania/zatrzymywania jest zmieniona, czas rozpedzania/zatrzymywania moze
ulec wydtuzeniu w celu utworzenia ruchu wolnego od szarpnie¢, ktdry moze powo-
dowac w dtuzszy start lub stop.

Dodatkowe dostosowanie stosunkéw rozpedzenia/zatrzymania S lub inicjatoréw
przetagczenia moze by¢ niezbedne.

3-71 Czas rozpedzania 4

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [0,01 - 3600,00 sek.] Wprowadzi¢ czas rozpedzania czyli czas przyspieszania np.: czas
zane z przyspieszenia od 0 obr./min do predko$ci znamionowej silnika
rozmia- nmn (par. 1-25). Wybrac czas przyspieszania, ktorego prad wyj-
rem $ciowy nie przekracza ograniczenia pradu w par. 4-18 podczas

przyspieszania. Warto$¢ 0,00 odpowiada 0,01 s w trybie pred-
kosci. Patrz czas zatrzymania w par. 3-72.

par 3 71 tprzys'[s] x ny n (par. 1 —25) [obr./min.]
ar. 3 — .

A war. za. [obr./min.]
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3-72 Czas zatrzymania 4

Zakres: Zastosowanie:

Powig- [0,01 - 3600,00 sek.] Wprowadzi¢ czas zatrzymania np.: czas zmniejszania predkosci
zane z od predkosci znamionowej silnika nm,n (par. 1-25) do 0 obr/min.
rozmia- Wybra¢ czas zatrzymania taki, podczas ktorego wzrasta prze-
rem piecie w inwerterze z powodu dziatania regeneracyjnego silnika

i taki, w ktorym generowany prad nie przekracza ograniczenia
pradu ustawionego w par.4-18. Warto$¢ 0,00 odpowiada 0,01
sek. w trybie predkosci. Patrz czas rozpedzania w par. 3-71.

Cowar [S) x g, (par. 1 —25) Lobr./min.]

Par. 3-72 =

A war. za. [obr./min.]

3-75 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 4 do rozpedzenia/zatrzymania S przy roz-|

poczeciu przyspieszania

Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-71), w ktérym przyspieszenie momentu wzrasta. Im wieksza
wartos¢ procentowa, tym wieksze wyrdwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.

3-76 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 4 do rozpedzenia/zatrzymania S przy za-

konczeniu przyspieszania

Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-71), w ktdrym przyspieszenie momentu maleje. Im wieksza
warto$¢ procentowa, tym wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.

3-77 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 4 do rozpedzenia/zatrzymania S przy roz-

poczeciu zwalniania

Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-72), w ktorym przyspieszenie momentu wzrasta. Im wieksza
warto$¢ procentowa, tym wieksze wyréwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.

3-78 Stosunek rozpedzenia/zatrzymania 4 do rozpedzenia/zatrzymania S przy roz-

poczeciu zwalniania

Zakres: Zastosowanie:

50%* [1-99%] Wprowadzi¢ proporcje catkowitego czasu rozpedzania (par.
3-72), w ktdrym przysépieszenie momentu maleje. Im wieksza
warto$¢ procentowa, tym wieksze wyrdwnanie szarpniecia i, w
konsekwencji, zmniejszone szarpniecia momentu majace miejs-
ce w aplikacji.
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2.6.8. 3-8* Inne czasy rozpedzenia/zatrzymania

Skonfigurowa¢ specjalne rozpedzenia/zatrzymania, np. ,Jog”- praca manewrowa lub Szybki stop.

3-80 Czas rozpedzania/zatrzymania dla pracy Jog

Zakres: Zastosowanie:
Powig- [0,01 - 3600,00 sek.] Wprowadzi¢ czas rozpedzania/zatrzymania dla pracy manewro-
zane z wej - Jog np.: przyspieszenie/opdznienie czasu pomiedzy 0 obr./
rozmia- min i znamionowa czestotliwoscig silnika nw,n (ustawiong w par.
rem 1-25 Znamionowa predkosc silnika). Upewnic sie, ze wynikowy
prad wyjéciowy wymagany dla danego czasu rozpedzenia/za-
trzymania dla pracy manewrowej - Jog nie przekracza ograni-
czenia pradu w par. 4-18. Czas rozpedzenia/zatrzymania dla
pracy manewrowej - Jog rozpoczyna sie w chwili aktywacji syg-
natu pracy Jog przez panel sterowania, wybrane wejscie cyfro-
we lub port komunikacji szeregowej.
obr/min
P 4-13 obr/min
ograniczenie gérne 4o — - — .. —
P 1-25
Predkos¢ silnika
P 3-19
Jog speed
P 4-11 obr/min
ograniczenie dolne
|
P3-80 | IP3-80 |
IRozpedzanie IHamowanie
W(przysp.) | i(zwal) |
130BA070.10 b 1 T i
t, [sl xn (par. 1 —25) Lobr./min.]
Par.3-80 = L% ikl

A rej. pred. (par. 3 — 19) [obr./min.]
3-81 Czas rozpedzenia/zatrzymania dla szybkiego stopu
Zakres:

3 sek.* [0,01 - 3600,00 sek.]

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ czas zatrzymania (szybki stop), np. czas zwalniania
od predkosci znamionowej silnika do 0 obr/min. Upewnic sie, ze
w inwerterze nie pojawi si¢ wynikowe przepiecie wynikajace z
pracy regeneracyjnej silnika, wymaganej do osiggniecia danego
czasu zwalniania. UpewniC sie takze, ze prad generowany wy-
magany do osiggniecia danego czasu zwalniania nie przekracza
ograniczenia pradu (nastawionego w par.4-18). Funkcja szyb-
kiego stopu zafacza sie za pomocq sygnatu na wybranym wejs-
ciu cyfrowym lub przez port komunikacji szeregowej.
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obr/min

P 4-13 obr/min
ograniczenie gérne

Wartos¢ zadana
P 1-25
Predkos¢ silnika

P 4-11 obr/min
ograniczenie dolne

130BA06S.10

T
P 3-81
Qrozpedzanie/hamowanie
|

Qzatrzym%nie

t
Par. 3 - 81 = SZSOP

[s] x Ny N (par. 1 —25) Lobr./min.]

2.6.9. 3-9* Potencjometr cyfr.

92

A jog war. za. (par. 3 — 19) [obr./min.]

Funkcja potencjometru cyfrowego umozliwia zwiekszanie lub zmniejszanie rzeczywistej wartosci
zadanej poprzez regulacje zestawu parametrow wejS¢ cyfrowych za pomoca funkcji Zwieksze-
nie, Zmniejszenie lub Kasowanie. Aby aktywowac te funkcje, przynajmniej jedno wejscie cyfrowe
musi by¢ ustawione na Zwiekszenie lub Zmniejszenie.

Predkos¢

A

130BA158.11

——— P395 —— >

-

Czas (s)

Zwickszenie

Predkosé

A

1308A159.11

- P 395 ——»

-

Zmniejszenie

-

Czas (s.

L

Zwiekszenie

I

3-90 Wielkos¢ kroku

Zakres: Zastosowanie:

0.10%* [0.01 - 200.00%] Wprowadzi¢ wielkos¢ przyrostu wymagana dla funkcji WZROST/
OBNIZENIE jako warto$¢ procentowg predkosci znamionowej
ustawionej w par. 1-25. Jesli aktywowana jest powyzsza funk-
cja, wynikajaca wartos¢ zadana zostanie zwiekszona / zmniej-
szona o wielko$¢ ustawiong w tym parametrze.
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3-91 Czas rozpedzenia/zatrzymania

Zakres:

1,00 [0 - 3600,00 sek.]
sek.*

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ czas rozpedzenia/zatrzymania, tzn. czas regulacji
wartosci zadanej od 0% do 100% okreslonej funkcji cyfrowego
potencjometru (WZROST, OBNIZENIE lub KASOWANIE).

Jedli funkcja WZROST / OBNIZENIE jest aktywna dtuzej niz czas
opdznienia rozpedzenia/zatrzymania okreslony w par. 3-95, wy-
padkowa warto$¢ zadana zostanie rozpedzona / zatrzymana
zgodnie z tym czasem rozpedzania / zatrzymania. Czas rozpe-
dzenia/zatrzymania jest okreslany jako czas wykorzystywany do
regulacji wartosci zadanej o wielkos¢ kroku okreslong w par.
3-90 Wielkosc kroku.

3-92 Przywrocenie zasilania

Opcja:
[0]* Wyt
[1] Wt

Zastosowanie:
Resetuje warto$¢ zadang potencjometru cyfrowego na 0% po
wiaczeniu zasilania.

Przywraca najnowszg warto$¢ zadang potencjometru cyfrowego
po wiaczeniu zasilania.

3-93 Ograniczenie maksymalne

Zakres:
100%* [-200 - 200 %]

Zastosowanie:

Ustawi¢ maksymalng dopuszczalng warto$¢ dla wypadkowej
wartosci zadanej. Jest to zalecane, jesli potencjometr cyfrowy
stuzy tylko do dostrajania wypadkowej wartosci zadane;j.

3-94 Ograniczenie minimalne

Zakres:
-100%%* [-200 - 200 %]

Zastosowanie:

Ustawi¢ najnizszq warto$¢ dopuszczalng dla wypadkowej war-
tosci zadanej. Jest to zalecane, jesli potencjometr cyfrowy stuzy
tylko do dostrajania wypadkowej wartosci zadane;j.

3-95 Opoznienie rozpedzania/zatrzymania

Zakres:

1.000 [0 - 3600,00 sek.]
sek.*

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ opdznienie wymagane przez aktywacje funkcji cy-
frowego potencjometru, az przetwornica czestotliwosci zacznie
rozpedzaé wartos¢ zadang. W przypadku opdznienia 0 ms, war-
tos$¢ zadana zaczyna sie rozpedzad/zatrzymywac, jak tylko uru-
chomiona zostanie opcja ZWIEKSZYC/ZMNIEISZYC. Zobacz
takze par. 3-91Czas rozpedzania/zatrzymania.
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2.7. Parametry: Ograniczenia/Ostrzezenia

2.7.1. 4-** Ograniczenia i ostrzezenia

Jest to grupa parametréw do konfiguracji ograniczen i ostrzezen.

2.7.2. 4-1* Ograniczenia silnika

94

Zdefiniowa¢ moment obrotowy, prad oraz ograniczenia predkosci silnika a takze reakcje prze-

twornicy czestotliwosci przy przekroczeniu ograniczen.

W przypadku ograniczenia, na wyswietlaczu moze pojawic sie komunikat. Ostrzezenie zawsze
spowoduje wyswietlenie komunikatu na wyswietlaczu lub na magistrali komunikacyjnej. Funkcja
monitorowania moze wywotaé ostrzezenie lub zatrzymanie awaryjne, po ktérym przetwornica

czestotliwosci sie zatrzyma i wyswietli komunikat alarmowy.

4-10 Kierunek obrotow silnika

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac¢ zadany kierunek obrotéw silnika. Uzy¢ tego parametru
w celu zabiegniecia niechcianym zmianom kierunkéw obrotow.
Kiedy par. 1-00 7ryb konfiguracyjny jest ustawiony na Proces
[3], par. 4-10 jest ustawiony na Zgodny ze wskaz.zeg [0] jako
ustawienie fabryczne. Ustawienia w par. 4-10 nie ogranicza op-

cji ustawien par.4-13.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

[0]* Zgodny z ruchem
wskazdwek zegara

[1] Przeciwny do ruchu
wskazdwek zegara

[2] Oba kierunki

4-11 Dolna granica predkosci silnika [obr./min]

Zakres: Zastosowanie:
0 obr./[0 - par. 4-13] Wprowadzi¢ minimalne ograniczenie predkosci silnika. Ograni-
min* czenie niskiej predkosci silnika moze by¢ ustawione zgodnie z

zaleceniami producenta na minimalng predkos¢ silnika. Ograni-
czenie niskiej predkosci silnika nie moze przekracza¢ ustawien
w par.4-13 Goma granica predkosci silnika [obr./min].

4-12 Dolna granica predkosci silnika [Hz]

Zakres: Zastosowanie:

0 Hz* [0 - par. 4-14] Wprowadzi¢ minimalne ograniczenie predkosci silnika. Dolna
granica predkosci silnika moze zosta¢ ustawiona w odniesieniu
do minimalnej czestotliwosci wyjsciowej watu silnika. Dolna gra-
nica predkosci silnika nie moze by¢ wyzsza od ustawienia wy-
konanego w par. 4-14 Gorna granica predkosci silnika [HZ].
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4-13 Gorna granica predkosci silnika [obr./min]

Zakres:

3600 [Par. 4-11 - 60,000]
obr./min

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ maksymalne ograniczenie predkosci silnika. Gérna
granica predkosci silnika moze by¢ ustawiona zgodnie z zalece-
niami producenta na maksymalng znamionowa predkosc silnika.
Gorna granica predkosci silnika nie moze przekracza¢ ustawien
w par.4-11 Ogranicz wysokiej predkosci silnika [obr./min].

Uwaga

Maks. czestotliwos$¢ wyjéciowa nie moze przekracza¢ 10% czestotliwosci kluczowa-
nia inwertora (par. 14-01).

4-14 Gorna granica predkosci silnika [Hz]

Zakres:

Powig- [0 - 1000 Hz]
zane z

rozmia-

rem*

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ maksymalne ograniczenie predkosci silnika. Gorna
granica predkosci silnika moze zostac ustawiona w odniesieniu
do maksymalnej czestotliwosci wyjéciowej watu silnika zaleca-
nej przez producenta. Gorna granica predkosci silnika musi by¢
wyzsza od ustawienia wykonanego w par. 4-12 Dolna granica
predkosci silnika [Hz]. Tylko par. 4-11 lub 4-12 zostanie wy-
Swietlony w zaleznosci od innych parametréw ustawionych w
Gtéwnym Menu i w zaleznosci od ustawien domysinych zalez-
nych od globalnego potozenia geograficznego.

Uwaga

Maks. czestotliwos¢ wyjsciowa nie moze przekracza¢ 10% czestotliwosci kluczowa-
nia inwertora (par. 14-01).

4-16 Ograniczenie momentu w trybie silnika

Zakres:
160.0 %[0,0 — Ograniczenie
* zmienne %]

Zastosowanie:

Ustawia ograniczenie momentu dla pracy silnika. Ograniczenie
momentu jest aktywne w zakresie predkosci do predkosci zna-
mionowej silnika (par. 1-25). Aby zabezpieczy¢ silnik przed
osiggnieciem momentu utyku, ustawienie domyslne to 1,6 x
moment znamionowy silnika (wartos¢ obliczona). Jesli ustawie-
nie w par. 1-00 do par. 1-26 ulegnie zmianie, wartosci par. 4-16
do 4-18 nie sg automatycznie resetowane do ustawien domysl-
nych.
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Moment Prad silnika % 1308R077-1

A
160%
I silnik =160% \
100% \
I silnik =100% o
Predkos¢ [obr/min’
nN,M 2XNN,M -

(P 1-25)

l Zmiana par. 4-16 Tryb pracy silnika przy ograniczeniu momentu, kiedy par. 1-00 jest
ustawiony na OTWARTA PETLA PREDKOSCI (0], par. 1-66 Prad min. przy niskiej
. predkosci zostaje ustawiony automatycznie.

4-17 Ograniczenie momentu w trybie generatora

Zakres: Zastosowanie:

100.0 %[0,0 — Ograniczenie Ustawia ograniczenie momentu dla trybu pracy generatorowe;j.

* zmienne %] Ograniczenie momentu jest aktywne w zakresie predkosci do
predkosci znamionowej silnika (par. 1-25). Dodatkowe informa-
cje dotyczace par. 4-16 i par. 14-25 znajdujq sie na rysunku.

4-18 Ograniczenie pradu

Zakres: Zastosowanie:

160.0 %[0,0 — Ograniczenie Ustawia ograniczenie pradu dla pracy silnika. Aby zabezpieczyc

* zmienne %] silnik przed osiggnieciem momentu utyku, ustawienie domysine
to 1,6 x moment znamionowy silnika (wartos¢ obliczona). Jesli
ustawienie w par. 1-00 do par. 1-26 ulegnie zmianie, par. 4-16
do par. 4-18 nie sg automatycznie resetowane do ustawien do-
myslnych.
Aby uzyskac¢ maksymalny wyj$ciowy moment obrotowy i nie do-
pusci¢ do zgasniecia silnika, nalezy nie ustawiac wartosci w par.
4-18 na poziomie nizszym niz warto$¢ w par. 4-16 i 4-17 (Og-
raniczenia momentu obrotowego).

4-19 Maks. czestotliwos¢ wyjsciowa

Zakres: Zastosowanie:
132,0 [0,0 - 1000,0 Hz] Zapewnia ostateczne ograniczenie czestotliwosci wyjsciowej na-
Hz* pedu w celu zwiekszenia bezpieczenstwa w zastosowaniach,

gdzie nalezy unika¢ przypadkowej nadmiernej predkosci. To og-
raniczenie jest ostateczne we wszystkich konfiguracjach (nieza-
leznie od ustawienia w par. 1-00).
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Danfiti

Uwaga

Maks. czestotliwo$¢ wyjsciowa nie moze przekracza¢ 10% czestotliwosci kluczowa-
nia inwertora (par. 14-01).

Par. 4-19 nie mozna ustawia¢ w trakcie pracy silnika.

4-20 Opcja zrodia czynnika ograniczenia momentu
Opcja:

[0] *
(2]

(4]
(6]
(8]
[10]
[12]
[14]

[16]

Brak funkgji
Wejscie  analogowe
53

Wejscie  analogowe
53, odwr.

Wejscie  analogowe
54

Wejscie  analogowe
54, odwr.

Wejécie  analogowe
X30/-11

Wejscie  analogowe
X30/-11, odwr.
Wejsécie  analogowe
X30/-12

Wejscie  analogowe

X30/-12, odwr.

Zastosowanie:

Wybrac wejscie analogowe do skalowania ustawien w par. 4-16
i 4-17 w zakresie od 0% do 100% (i odwrotnie). Poziomy syg-
natdéw odpowiadajacych 0% i 100% sa okreslone w skalowaniu
wejscia analogowego, tzn. w grupie par. 6-1*, Parametr ten jest
aktywny tylko, gdy par. 1-00 7ryb konfiguracji jest ustawiony
na tryb Petla otwarte predkoscilub Petla zamknieta predkosci.

4-21 Opcja zrodta czynnika ograniczenia predkosci
Opcja:

(o] *
(2]

(4]
(6]

(8]

Brak funkcji
Wejscie
53
Wejscie
53, odwr.
Wejscie
54
Wejscie
54, odwr.

analogowe

analogowe

analogowe

analogowe

Zastosowanie:

Wybra¢ wejscie analogowe do skalowania ustawien w par. 4-19
w zakresie od 0% do 100% (i odwrotnie). Poziomy sygnatow
odpowiadajacych 0% i 100% sg okreslone w skalowaniu wejscia
analogowego, tzn. w grupie par. 6-1*. Parametr ten jest aktyw-
ny tylko, gdy par. 1-00 7ryb konfiguracjijest w Trybie momen-
tu.
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[10] Wejscie  analogowe
X30/-11

[12] Wejscie  analogowe
X30/-11, odwr.

[14] Wejécie  analogowe
X30/-12

[16] Wejscie  analogowe
X30/-12, odwr.

2.7.3. 4-3* Monitorowanie sprzezenia zwrotnego silnika

Ta grupa parametréw obejmuje ustawienia do monitorowania oraz obstugi urzadzen sprzezenia
zwrotnego silnika, tj. enkoderdw i przelicznikdw.

4-30 Funkcja po utracie sprzezenia zwrotnego silnika

Opcja: Zastosowanie:

Wybrad¢, jak przetwornica czestotliwosci powinna zareagowac w
przypadku wykrycia btedu sprzezenia zwrotnego. Dane dziata-
nie bedzie miato miejsce, gdy sygnat sprzezenia zwrotnego rozni
sie od predkosci wyjéciowej o wartos¢ wiekszg niz zostata ok-
reslona w par. 4-31 w czasie ustawionym w par. 4-32.

[0] Wytaczone
[1] Ostrzezenie
[2]1*  Wylaczenie awaryjne

4-31 Biad predkosci sprzezenia zwrotnego silnika

Zakres: Zastosowanie:
300 [1-600 obr./min] Wybra¢ maksymalny dopuszczalny btad wyszukiwania w pred-
obr./ kosci z obliczonej i rzeczywistej predkosci wyjsciowej watu me-
min* chanicznego.

Predkosc¢

[obr./min.]

A

Nwtasciwego

Czasu
[sek.]

- P 4-32 >

130BA221.10
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4-32 Time-out po utracie sprzezenia zwrotnego silnika

Zakres: Zastosowanie:
0,05 [0,00 - 60,00 sek.] Ustawic¢ warto$¢ time-outu umozliwiajaca przekroczenie btedu
sek.* predkosci ustawionego w par. 4-31.

2.7.4. 4-5* Ustawiane ostrzezenia
Okresli¢ regulowane limity ostrzezen dla pradu, predkosci, wartosci zadanych i sprzezenia zwrot-
nego. Ostrzezenia sg widoczne na wysSwietlaczu, zaprogramowanym wyjsciu lub magistrali szere-

gowej.

Ostrzezenia s widoczne na wysSwietlaczu, zaprogramowanym wyjsciu lub magistrali szeregowej.

Isiinik 4 3
E
| P ! :
L S S A sae __|______ Lo
(P 4-18) Y 7 v
P s
IWYSOKIF — — b — = — - — [ —%——L——-:-—
(P 4-51) ! | % : !
1 | I
o =
- ZAKR%I Eei— !
i | | i
N e
INiskI 4 — - 1 __%__L___-,_
(P 4-50) Co / [ i
1 | ] ]
i | % | i .
L % | N [RPM
NMIN PINISKI REF Nyvsoqt NMAKS.
(P 4=11) (P 4-52) (P 4=53) (P 4-13)

4-50 Ostrzezenie o matym pradzie

Zakres: Zastosowanie:

0,00 A* [0,00 - par. 4-51] Whprowadzi¢ wartos¢ Iow. Kiedy prad silnika spada ponizej tego
ograniczenia, na wyswietlaczu pojawia sie informacja Nisk/
prad. Wyjscia sygnatu mogg by¢ programowane w celu wytwo-
rzenia sygnatu status na zaciskach 27 i 29 oraz na wyjsciu
przekaznika 01 lub 02. Nalezy odnie$¢ sie do rysunkéw w ni-
niejszym rozdziale.

4-51 Ostrzezenie o duzym pradzie

Zakres: Zastosowanie:

par. [Par. 4-50 - par. Wprowadzi¢ warto$¢ Inich. Jesli prad silnika przekracza to og-
16-37 16-37] raniczenie, na wysSwietlaczu pojawia sie informacja Wysoki
A* prad. Wyjscia sygnatu mogg by¢ programowane w celu wytwo-

rzenia sygnatu status na zaciskach 27 i 29 oraz na wyjsciu
przekaznika 01 lub 02. Nalezy odnies¢ sie do rysunkéw w ni-
niejszym rozdziale.
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4-52 Ostrzezenie o niskiej predkosci

Zakres: Zastosowanie:
0 obr./[0 - par. 4-13] Wprowadzi¢ wartos¢ niow. Jesli predkosc silnika przekracza to
min* ograniczenie, na wyswietlaczu pojawia sie informacja Niska

predkosc. Mozna zaprogramowac wyjscia sygnatowe, aby wy-
tworzy¢ sygnat statusowy na zacisku 27 lub 29 (tylko FC 302)
oraz na wyjsciu przekaznikowym 01 lub 02 (tylko FC 302).

4-53 Ostrzezenie o duzej predkosci

Zakres: Zastosowanie:

par. [Par. 4-52 - par. 4-13] Wprowadzi¢ warto$¢ nuicH. Jesli predkosc silnika przekracza to
4-13 ograniczenie, na wyswietlaczu pojawia sie informacja Wysoka
obr./ predkosc. Mozna zaprogramowac wyjscia sygnatowe, aby wy-
min* tworzy¢ sygnat statusowy na zacisku 27 lub 29 oraz na wyjsciu

przekaznikowym 01 lub 02. Zaprogramowac ograniczenie gor-
nej wartosci sygnatu predkosci silnika, nHigH, W normalnym
zakresie pracy przetwornicy czestotliwosci. Nalezy odnies¢ sie
do rysunkéw w niniejszym rozdziale.

4-54 Ostrzezenie o niskiej wartosci zadanej

Zakres: Zastosowanie:
-999999 [-999999,999 - par. Wprowadzi¢ dolne ograniczenie wartosci zadanej. Jezeli fak-
.999*%  4-55] tyczna warto$¢ zadana nie przekracza tego ograniczenia, na

wyswietlaczu pojawia sie informacja Nis.wart.zad.. Mozna za-
programowac wyjscia sygnatowe, aby wytworzy¢ sygnat statu-
sowy na zacisku 27 lub 29 oraz na wyjsciu przekaznikowym 01

lub 02.
4-55 Ostrzezenie o wysokiej wartosci zadanej
Zakres: Zastosowanie:
999999. [Par. 4-54 — Woprowadzi¢ gdrne ograniczenie wartosci zadanej. Jezeli fak-
999%  999999,999] tyczna warto$¢ zadana przekracza to ograniczenie, na wyswiet-

laczu pojawia sie informacja ,Wysoka warto$¢ zadana”. Mozna
zaprogramowac wyjscia sygnatowe, aby wytworzy¢ sygnat sta-
tusowy na zacisku 27 lub 29 oraz na wyjsciu przekaznikowym
01 lub 02.

4-56 Ostrzezenie o niskim sprzezeniu zwrotnym

Zakres: Zastosowanie:

-999999 [-999999,999 - par. Wprowadzi¢ dolne ograniczenie sprzezenia zwrotnego. Jezeli

.999*%  4-57] sprzezenie zwrotne przekracza to ograniczenie, na wyswietlaczu
pojawi sie informacja ,Niskie sprzezenie zwrotne”. Mozna za-
programowac wyjScia sygnatowe, aby wytworzy¢ sygnat statu-
sowy na zacisku 27 lub 29 oraz na wyjsciu przekaznikowym 01
lub 02.
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4-57 Ostrzezenie o wysokim sprzezeniu zwrotnym

Zakres: Zastosowanie:
999999. [Par. 4-56 — Wprowadzi¢ dolne ograniczenie wartosci zadanej. Jezeli sprze-
999%  999999.999] zenie zwrotne przekracza to ograniczenie, na wyswietlaczu po-

jawi sie informacja Wysokie Sprzez. Zwr. Mozna zaprogramowac
wyjscia sygnatowe, aby wytworzyc¢ sygnat statusowy na zacisku
27 lub 29 oraz na wyjsciu przekaznikowym 01 lub 02.

4-58 Funkcja braku fazy silnika

Opcja: Zastosowanie:
[0] Wyt Wyswietla alarm w przypadku utraty fazy silnika.
[11* Wk Nie wyswietla alarmu w przypadku utraty fazy silnika. Jesli silnik

pracuje tylko na dwdch fazach, moze ulec uszkodzeniu poprzez
przegrzanie. Utrzymywanie ustawienia W# jest w takim wypad-
ku bardzo zalecane.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.
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2.7.5. 4-6* Predkos¢ zabroniona

Okresli¢ obszary obejscia predkosci zabronionej dla czasu rozpedzania/zatrzymania.

Niektore systemy wymagajq unikania pewnych czestotliwosci / predkosci wyjsciowych z powodu
problemoéw z rezonansem w systemie. Mozna unikng¢ maks. 4 zakresdw czestotliwosci lub pred-
kosci.

4-60 Predkosci zabronione od: [obr./min]

Tablica [4]

4-60 Predkosci zabronione od: [obr./min]

Zakres: Zastosowanie:

0 obr./[0 - par. 4-13] Niektdre systemy wymagajq unikania pewnych predkosci wyj-

min* $ciowych z powodu problemdw z rezonansem w systemie.
Wprowadzi¢ dolne ograniczenia predkosci, ktdre majq by¢ uni-
kane.

4-61 Predkosci zabronione od: [Hz]

Tablica [4]

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] Niektore systemy wymagajq unikania pewnych predkosci wyj-
Sciowych z powodu probleméw z rezonansem w systemie.
Wprowadzi¢ dolne ograniczenia predkosci, ktore majq by¢ uni-
kane.

4-62 Predkosci zabronione do: [obr./min]

Tablica [4]

0 obr./[0 - par. 4-13] Niektdre systemy wymagajg unikania pewnych predkosci wyj-

min* Sciowych z powodu probleméw z rezonansem w systemie.
Wprowadzi¢ gorne ograniczenia predkosci, ktore majg by¢ uni-
kane.

4-63 Predkosci zabronione do: [Hz]

Tablica [4]

0 Hz* [0 - par. 4-14] Niektore systemy wymagdajq unikania pewnych predkosci wyj-
Sciowych z powodu probleméw z rezonansem w systemie.
Whprowadzi¢ gdorne ograniczenia predkosci, ktore majg byc¢ uni-
kane.
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2.8. Parametry: wejscie/wyjscie cyfrowe

2.8.1. 5-** Wej./wyj. cyfrowe

Jest to grupa parametréw do konfiguracji wejscia i wyjscia cyfrowego.
2.8.2. 5-0* Tryb wejscia/wyjscia cyfrowego

Parametry konfiguracji trybu wejscia/wyjscia NPN/PNP i nastawienie Wejscia/Wyjscia na Wejscie
lub Wyjscie.

5-00 Tryb wejscia/wyjscia cyfrowego
Opcja: Zastosowanie:

Wejscia cyfrowe i zaprogramowane wyjscia cyfrowe mozna
wstepnie programowac do pracy w systemach PNP lub NPN.

[0]* PNP Czynnosc¢ dla dodatnich bezposrednich impulséw (¢). Systemy
PNP sg sprowadzane do UZIEM.

[1] NPN Czynnos¢ dla ujemnych bezposrednich impulsdw (¢). Systemy
NPN sg sprowadzane do + 24 V, warto$¢ wewnetrzna w nape-
dzie.

Uwaga

Zanim zmiany wprowadzone w tym parametrze stang sie aktywne, nalezy wylaczy¢
i wiaczy¢ zasilanie.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

5-01 Tryb zacisku 27

Opcja: Zastosowanie:
[0]*  Wejscie Okresla zacisk 27 jako wejscie cyfrowe.
[1] Wyjscie Okresla zacisk 27 jako wyjscie cyfrowe.

Nie mozna dopasowa¢ tego parametru w trak-
cie pracy silnika.

5-02 Zacisk 29. Tryb

Opcja: Zastosowanie:
[0]*  Wejscie Okresla zacisk 29 jako wejscie cyfrowe.
[1] Wyjscie Okresla zacisk 29 jako wyjscie cyfrowe.

Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.
Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

2.8.3. 5-1* Wejscia cyfrowe

Parametry do konfiguracji funkcji wejSciowych do zaciskow wejsciowych.
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104

Wejscia cyfrowe stuzg do wyboru réznych funkgcji przetwornicy czestotliwosci. Wszystkie wejscia
cyfrowe mogg by¢ ustawiane na nastepujace funkcje:

Funkcja wejscia cyfrowego Wybor Zacisk

Brak dziatania [0] Wszystkie *zaciski 32, 33
Zeruj [1] Wszystkie

Wybieg silnika, odwrécony [2] Wszystkie *zacisk 27
Wybieg silnika i reset, odwrdcony [3] Wszystkie

Szybkie zatrzymanie, odwrdcony [4] Wszystkie
Hamowanie DC, odwrdcony [5] Wszystkie

Stop odwrdcony [6] Wszystkie

Start [8] Wszystkie *zacisk 18
Start impulsowy [9] Wszystkie

Zmiana kierunku obrotéw [10] Wszystkie *zacisk 19
Start ze zmiang kierunku obrotow [11] Wszystkie

Aktywacja startu do przodu [12] Wszystkie
Aktywacja startu wstecz [13] Wszystkie

Jog — praca manewrowa [14] Wszystkie *zacisk 29
Programowana wartos¢ zadana, wiaczona [15] Wszystkie

Bit 0 programowanej warto$ci zadanej [16] Wszystkie

Bit 1 programowanej wartosci zadanej [17] Wszystkie

Bit 2 programowanej warto$ci zadanej [18] Wszystkie

Zatrzasnij wartos¢ zadang [19] Wszystkie

Zatrzasnij wyjscie [20] Wszystkie
Zwiekszanie predkosci [21] Wszystkie
Zmniejszanie predkosci [22] Wszystkie

Bit 0 wyboru zestawu parametrow [23] Wszystkie

Bit 1 wyboru zestawu parametréw [24] Wszystkie

Doktadny stop, odwrécony [26] 18, 19

Doktadny start, stop [27] 18, 19

Doganianie [28] Wszystkie
Zwalnianie [29] Wszystkie

Wejscie licznika [30] 29, 33

Wejscie impulsowe [32] 29, 33

Bit 0 rozpedzania/zatrzymania [34] Wszystkie

Bit 1 rozpedzania/zatrzymania [35] Wszystkie

Bfad zasilania, odwrdcony [36] Wszystkie

Doktadny start impulsowy [40] 18, 19

Doktadny start impulsowy, odwrdcony [41] 18, 19

Wzrost PotCyfr [55] Wszystkie

Spadek PotCyfr [56] Wszystkie
Kasowanie PotCyfr [57] Wszystkie

Licznik A (w gore) [60] 29, 33

Licznik A (w dét) [61] 29, 33

Zerowanie licznika A [62] Wszystkie

Licznik B (w gore) [63] 29, 33

Licznik B (w dot) [64] 29, 33

Zerowanie licznika B [65] Wszystkie
Sprzezenie zwrotne hamulca mechanicznego [70] Wszystkie
Sprzezenie zwrotne hamulca mechanicznego, [71] Wszystkie
odwrdcone

Karta PTC 1 [80] Wszystkie

Wszystkie = Zaciski 18, 19, 27, 29, 32, 33, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ to zaciski na MCB 101.
Przekaznik 29 jest dotaczony jedynie do FC 302.

Funkcje przeznaczone jedynie dla jednego wejscia cyfrowego sg okreslone przez przynalezacy
parametr.

Wszystkie wejscia cyfrowe moga by¢ programowane na nastepujace funkcje:

[0] Brak dziatania Brak reakcji na sygnaty przesytane do zacisku.

[1] Zeruj Resetuje przetwornice czestotliwosci po WYLACZENIU AWARYJ-
NYM/ALARMIE. Nie wszystkie alarmy mozna zresetowac.

[2] Wybieg silnika, od- (DomysIne wejscie cyfrowe 27): Stop z wybiegiem silnika, wejs-

wrocony cie odwrocone (NC). Przetwornica czestotliwosci pozostawia sil-
nik w trybie swobodnym. Logiczne ,0” => stop z wybiegiem
silnika.
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(3]

(4]

(5]

(6]

(8]

(9]

[10]

[11]

[12]

[13]

[14]

[15]

Wybieg silnika i reset,
odwrécony

Szybkie zatrzymanie,
odwrocone

Hamowanie DC, od-
wrocony

Stop odwracony

Start

Start impulsowy

Zmiana kierunku ob-
rotow

Start ze zmiang kie-
runku obrotow

Aktywacja startu do
przodu

Aktywacja startu

wstecz

Jog — praca manew-
rowa

Programowana war-
tos$¢ zadana, wiaczo-
na

Danfiti

Reset i stop z wybiegiem silnika, wejscie odwrdcone (NC). Po-
zostawia silnik w trybie swobodnym i resetuje przetwornice
czestotliwosci. Logiczne ,,0” => stop z wybiegiem silnika i reset.

Wejscie odwrocone (NC). Wykonuje stop zgodnie z czasem roz-
pedzania/zatrzymania szybkiego zatrzymania ustawionym w pa-
rametrze 3-81. Kiedy silnik sie zatrzyma, wat jest w trybie
swobodnym. Logiczne ,0” => Szybkie zatrzymanie.

Wejscie odwrdcone dla hamowania pradem statym (NC). Za-
trzymuje silnik zasilajac go pradem statym przez pewien okres
czasu. Patrz par. 2-01 do par. 2-03. Funkcja jest jedynie wtedy
aktywna, kiedy wartos¢ w par. 2-02 jest rézna od 0. Logiczne
»,0" => hamowanie pradem.

Funkcja stopu odwrdconego. Generuje funkcje stopu, kiedy wy-
brany zacisk przechodzi z poziomu logicznego ,1” do ,,0”. Stop
jest przeprowadzany zgodnie z wybranym czasem rozpedzania/
zatrzymania (par. 3-42, par. 3-52, par. 3-62, par. 3-72).

Uwaga

Kiedy przetwornica czestotliwosci znajduje sie
przy ograniczeniu momentu i otrzyma polecenie
Stop, sama moze sie nie zatrzymac. Aby zapewnic
zatrzymanie sie przetwornicy czestotliwosci, nale-
zy skonfigurowac wyjscie cyfrowe na Ogranicze-
nie momentu i stop [27] i podtaczyc je do wejscia
cyfrowego, skonfigurowanego jako wybieg silni-
ka.

(Domysine wejscie cyfrowe 18): Wybra¢ start dla polecenia
Start/Stop. Logiczne , 1" = start, logiczne ,0” = stop.

Silnik zostaje uruchomiony, jezeli impuls trwa min. 2 ms. Silnik
zatrzymuje sie z chwilg aktywacji stopu odwréconego.

(domyslne wejscie cyfrowe 19). Zmienia kierunek obrotéw watu
silnika. Wybrac¢ logiczne ,1”, aby zmienic¢ kierunek obrotow.
Sygnat zmiany kierunku obrotéw zmienia tylko kierunek obro-
tow. Nie aktywuje on funkgcji startu. Obydwa kierunki wybiera
sie w par. 4-10 Kierunek obrotow silnika. Funkcja ta nie jest ak-
tywna w petli zamknietej procesu.

Stuzy do startu/stopu i zmiany kierunku obrotdw na tym samym
przewodzie. Sygnaly na starcie nie sa dozwolone w tym samym
czasie.

Przy starcie obraca wat silnika w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara.

Przy starcie obraca wat silnika w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazdwek zegara.

(Domyslne wejscie cyfrowe 29): Stuzy do aktywacji predkosci
pracy manewrowej - Jog. Patrz par. 3-11.

Stuzy do przechodzenia z zewnetrznej wartosci zadanej na pro-
gramowang warto$c¢ zadana. Zaktada sie, ze w parametrze 3-04
ustawiono wartos¢ Zewnetrzna/programowana [1]. Logiczne
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»0" = aktywna zewnetrzna wartos¢ zadana; logiczne ,1” = ak-
tywna jest jedna z 8 zaprogramowanych wartosci zadanych.

[16] Bit 0 programowanej Bit 0, 1 i 2 programowanej wart. zad. umozliwia wybdr jednej z
wartosci zadanej o$miu programowanych wartosci zadanych, zgodnie z ponizsza
tabela.

[17] Bit 1 programowanej Podobnie jak Bit 0 programowanej wart. zad. [16].
wartosci zadanej

[18] Bit 2 programowanej Podobnie jak Bit 0 programowanej wart. zad. [16].
wartosci zadanej

Bit programowanej wart. zad. 2 1 0
Programowana wart.zad. 0 0 0 0
Programowana wart.zad. 1 0 0 1
Programowana wart.zad. 2 0 1 0
Programowana wart.zad. 3 0 1 1
Programowana wart.zad. 4 1 0 0
Programowana wart.zad. 5 1 0 1
Programowana wart.zad. 6 1 1 0
Programowana wart.zad. 7 1 1 1

[19] Zatrzasnij wart. zad.  Zatrzasnieta warto$¢ zadana jest teraz punktem zataczenia/sta-
nu uzywanego zwiekszania/zmniejszania predkosci. Jesli uzy-
wane jest Zwiekszanie/zmniejszanie predkosci, zmiana pred-
kosci jest zawsze zgodna z rozpedzaniem/zatrzymaniem 2 (par.
3-51 i 3-52) w zakresie 0 - par. 3-03 Maksymalna wartosc za-
dana.

[20] Zatrzasnij wyjscie Zatrzasnieta biezaca czestotliwos¢ silnika (Hz) jest teraz punk-
tem zalaczenia/stanu uzywanego zwiekszania/zmniejszania
predkosci. Jesli uzywane jest Zwiekszanie/zmniejszanie pred-
kosci, zmiana predkosci jest zawsze zgodna z rozpedzaniem/
zatrzymaniem 2 (par. 3-51 i 3-52) w zakresie 0 - par. 1-23
Czestotliwosc silnika.

Uwaga

Jesli opcja Zatrzasnij wyjscie jest aktywna, nie
mozna zatrzymac przetwornicy czestotliwosci przy
pomocy niskiego sygnatu ,start [8]". Przetwornice
czestotliwosci nalezy zatrzymac przez zacisk za-
programowany dla: Wybieg silnika, odwrécony [2]
lub Wybieg silnika i reset, odwrdcony.

[21] Zwiekszanie predkos- Wybra¢ zwiekszanie predkosci i zmniejszanie predkosci, jesli
ci wymagane jest sterowanie cyfrowe zwiekszania/zmniejszania
predkosci (potencjometr silnika). Aktywowac te funkcje, wybie-
rajac opcje ,Zatrzasnij wartos¢ zadang” lub ,Zatrzasnij wyjscie”.
Kiedy przyspieszenie/zwolnienie jest aktywowane na mniej niz
400 ms, wynikajaca warto$¢ zadana wzrosnie/spadnie o 0,1%.
Jesli przyspieszenia/zwolnienia jest aktywowana na dtuzej niz
400 ms, wynikajaca z tego wartos¢ zadana bedzie zgodna z us-
tawieniem w parametrze przyspieszania/zatrzymania 3-x1/ 3-
X2.
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Zatrzymanie Doganianie
Predko$¢ niezmieniona 0 0
Zmniejszona o warto$¢ % 1 0
Zwiekszona o wartos¢ % 0 1
Zmniejszona o warto$¢ % 1 1

[22]

[23]

[24]

[26]

[27]

[28]
[29]
[30]

[32]

[34]

[35]

Zmniejszanie  pred-
kosci

Bit 0 wyboru zestawu
parametrow

Bit 1 wyboru zestawu
parametrow

Doktadny start, od-
wrocony.

Prec.start, zatrzym

Doganianie
Zwalnianie

Wejscie licznika

Wejscie impulsowe

Bit 0 rozpedzania/za-
trzymania

Bit 1 rozpedzania/za-
trzymania

Podobnie jak przy zwiekszaniu predkosci [21].

Wybrac¢ Bit 0 wyboru zestawu parametrow lub Bit zestawu pa-
rametrow 1, aby wybrac jeden z czterech zestawdw parame-
trow. UstawiC par. 0-10 Aktywny zestaw parametrow na ,Wiele
zestawOw parametrow”.

(Domyslne wejscie cyfrowe 32): Podobnie jak przy Bicie 0 wy-
boru zestawu parametréw [23].

Przedtuza sygnat stopu, aby zapewnic doktadny stop niezaleznie
od predkosci.

Wysyta sygnat stopu impulsowego, kiedy funkcja stopu dokfad-
nego jest aktywowana w par. 1-83 Funkcja doktadnego stopu.
Funkcja doktadnego stopu odwrdconego jest dostepna dla za-
ciskéw 18 lub 19.

Uzywac, kiedy Doktadny stop rozpedzenia/zwalniania [0] jest
wybrany w par. 1-83 Funkcja doktadnego stopu.

13084220.10

u |
8]

1

Sygnal sta
Zacisk 18]
(P 5-10)

zatrzymanie
Zacisk 197261
(P 5-11)

Zwieksza lub zmniejsza warto$¢ zadang, ustawiong w par. 3-12.
Podobnie jak przy doganianiu [28].

Funkcja doktadnego stopu w par. 1-83 dziata jako stop licznika
lub stop licznika z kompensacjq predkosci z resetem lub bez re-
setu. Warto$¢ licznika musi zosta¢ wprowadzona w par. 1-84.

Sekwencje impulsowq nalezy wykorzystac jako wartos$¢ zadang
lub sprzezenie zwrotne. Skalowanie odbywa sie w grupie par.
5-5%,

Umozliwia wybor jednego z czterech dostepnych czaséw rozpe-
dzenia/zatrzymania zgodnie z ponizsza tabela.

Taki sam, jak bit rozpedzenia/zatrzymania 0.

Programowany bit rozpedzenia/zatrzymania

Profil rozpedzenia/zatrzymania 1
Profil rozpedzenia/zatrzymania 2
Profil rozpedzenia/zatrzymania 3
Profil rozpedzenia/zatrzymania 4

[ = N = [
— oo
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[36] Btad zasilania, odwro- Wybrac¢ w celu aktywacji par. 14-10 Awaria zasilania. Btad za-
cony silania, odwrdcony jest aktywny, kiedy wystepuje logiczne .0..

[41] Doktadny start impul- Wysyfa sygnat stopu impulsowego, kiedy funkcja stopu doktad-
sowy, odwrdcony nego jest aktywowana w par. 1-83 Funkcja doktadnego stopu.
Funkcja doktadnego stopu impulsowego, odwrdconego jest do-

stepna dla zaciskdw 18 lub 19.

[55] Wzrost PotCyfr ZWIEKSZENIE sygnatu w funkcji potencjometru cyfrowego opi-
sanej w grupie parametrow 3-9*

[56] Spadek PotCyfr ZMNIEJSZENIE sygnatu w funkcji potencjometru cyfrowego opi-
sanej w grupie parametrow 3-9*

[57] Kasowanie PotCyfr Kasowanie wartosci zadanej potencjometru cyfrowego opisanej
W grupie parametréow 3-9*

[60] Licznik A (tylko zacisk 29 lub 33) wejscie obliczania przyrostu w liczniku
SLC.
[61] Licznik A (tylko zacisk 29 lub 33) wejscie obliczania spadku w liczniku SLC.

[62] Zerowanie licznika A Wejscie do resetowania licznika A.

[63] Licznik B (tylko zacisk 29 lub 33) wejscie obliczania przyrostu w liczniku
SLC.
[64] Licznik B (tylko zacisk 29 lub 33) wejscie obliczania spadku w liczniku SLC.

[65] Zerowanie licznika B Wejscie do resetowania licznika B.

[70] Sprzezenie zwrotne Sprzezenie zwrotne hamulca dla zastosowan dzwigowych.
Sprzezenie  zwrotne
hamulca

[71] Sprzezenie zwrotne Sprzezenie zwrotne hamulca, zwrotne dla zastosowan dzwigo-
hamulca mech., od- wych.

wrdcone
[80] Karta PTC 1 Wszystkie wejscia cyfrowe mozna ustawic na karte PTC 1 [80].
Jednakze, nalezy wybra¢ tylko jedno wejscie do obstugi tej
funkgiji.

5-10 Zacisk 18. Wejscie cyfrowe
Opcja: Zastosowanie:
[8] *  Start Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu wejs¢ cyfrowych.

5-11 Zacisk 19. Wejscie cyfrowe
Opcja: Zastosowanie:

[10] * Zmiana kierunku ob- Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu wejs¢ cyfrowych.
rotéw

5-12 Zacisk 27. Wejscie cyfrowe
Opcja: Zastosowanie:

[21* Wybieg silnika, od- Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu wejs¢ cyfrowych.
wrdcony
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5-13 Zacisk 29. Wejscie cyfrowe

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac¢ funkcje z dostepnego zakresu wejs¢ cyfrowych i dodat-
kowych opcji [60], [61], [63] i [64]. Liczniki sg uzywane w
funkcjach Sterownika Zdarzen. Ten parametr jest jedynie do-
stepny w FC 302.

[14] * Jog — praca manew-
rowa

[60] Licznik A (w gore)
[61] Licznik A (w dét)
[63] Licznik B (w gore)
[64] Licznik B (w dot)

5-14 Zacisk 32. Wejscie cyfrowe
Opcja: Zastosowanie:

[0]*  Brak dziatania Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu wejs¢ cyfrowych.

5-15 Zacisk 33. Wejscie cyfrowe

Opcja: Zastosowanie:
Wybrac¢ funkcje z dostepnego zakresu wejs¢ cyfrowych i dodat-
kowych opcji [60], [61], [63] i [64]. Liczniki sg uzywane w
funkcjach Sterownika Zdarzen.

[0] * Brak dziatania

[60] Licznik A (w gore)

[61] Licznik A (w dét)

[63] Licznik B (w gobre)

[64] Licznik B (w dot)

5-16 Wejscie cyfrowe zacisku X30/3
Opcja: Zastosowanie:

[0] * Brak dziatania Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny modut MCB 101
jest zamontowany w przetwornicy czestotliwosci.
Stosowac sie do funkgji opisanych w 5-1%*

5-17 Wejscie cyfrowe zacisku X30/4
Opcja: Zastosowanie:

[0] * Brak dziatania Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny modut MCB 101
jest zamontowany w przetwornicy czestotliwosci.
Stosowac sie do funkgji opisanych w 5-1%

5-18 Wejscie cyfrowe zacisku X30/4
Opcja: Zastosowanie:

[0] *  Brak dziatania Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny modut MCB 101
jest zamontowany w przetwornicy czestotliwosci.
Stosowac sie do funkgji opisanych w 5-1%*

MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 109



2. Sposdb programowania M Przewodnik programowania FC 300

110

5-19 Zacisk 37 — bezpieczny stop

Opcja:
[11*

(3]

(4]

(5]

6]

(7]

(8]

(9]

Zastosowanie:

Alarm  bezpiecznego Wykonuje wybieg silnika przetwornicy czestotliwosci przy akty-
stopu wagji bezpiecznego Stopu. Reczny reset za pomocg LCP, wejscia

cyfrowego lub magistrali komunikacyjnej.

Automatyczny reset Powoduje wybieg silnika przetwornicy czestotliwosci przy akty-
bezpiecznego stopu  wacji funkgcji bezpiecznego stopu (zacisk 37 wyt.). Kiedy po-

nownie zostanie ustanowiony obwdd bezpiecznego stopu,
przetwornica czestotliwosci bedzie kontynuowac prace bez re-
setu.

Alarm PTC 1 Wykonuje wybieg silnika przetwornicy czestotliwosci przy akty-

wacji bezpiecznego Stopu. Reczny reset za pomoca LCP, wejscia
cyfrowego lub magistrali komunikacyjnej. Opcja 4 jest dostepna
tylko, gdy podtaczona jest karta termistora MCB 112 PTC.

Ostrzezenie PTC 1 Powoduje wybieg silnika przetwornicy czestotliwosci przy akty-

wacji funkcji bezpiecznego stopu (zacisk 37 wyt.). Kiedy przy-
wrocony zostanie obwdd bezpiecznego Stopu, przetwornica
bedzie kontynuowac prace bez resetu recznego chyba, ze wejs-
cie cyfrowe ustawione na karte PTC 1 [80] jest wcigz aktywne.
Opcja 5 jest dostepna tylko, gdy podtaczona jest karta termis-
tora MCB 112 PTC.

PTC 1i przekaznik A Opcja ta jest wykorzystywana, gdy opcja PTC wraz z przyciskiem

Stop jest potaczona z zaciskiem 37 poprzez przekaznik bezpie-
czenstwa. Kiedy bezpieczny Stop jest aktywowany, przetworni-
ca wykonuje wybieg silnika. Reczny reset za pomocg LCP,
wejscia cyfrowego lub magistrali komunikacyjnej. Opcja 6 jest
dostepna tylko, gdy podfaczona jest karta termistora MCB 112
PTC.

PTC 1 i przekaznik W Opcja ta jest wykorzystywana, gdy opcja PTC wraz z przyciskiem

Stop jest potaczona z zaciskiem 37 poprzez przekaznik bezpie-
czenstwa. Kiedy bezpieczny Stop jest aktywowany (zacisk 37
wyfaczony), przetwornica wykonuje wybieg silnika. Kiedy przy-
wrdcony zostanie obwod bezpiecznego Stopu, przetwornica be-
dzie kontynuowac prace bez resetu recznego chyba, ze wejscie
cyfrowe ustawione na karte PTC 1 [80] jest (wciaz) aktywne.
Opcja 7 jest dostepna tylko, gdy podtaczona jest karta termis-
tora MCB 112 PTC.

PTC 1 i przekaznik A/ Opcja ta umozliwia korzystanie z potaczenia alarmu z ostrzeze-

w

niem. Opcja 8 jest dostepna tylko, gdy podfaczona jest karta
termistora MCB 112 PTC.

PTC 1 i przekaznik W/ Opcja ta umozliwia korzystanie z potaczenia alarmu z ostrzeze-

A

niem. Opcja 9 jest dostepna tylko, gdy podtaczona jest karta
termistora MCB 112 PTC.

Uwaga
Kiedy wybrany zostanie automatyczny reset / ostrzezenie, przetwornica czestotli-
wosci moze zosta¢ automatycznie ponownie uruchomiona.
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Przeglad funkcji, alarméw i ostrzezen

Funkcja Nr
Brak funkgji [0]
Alarm  bezpiecznego [1]*
stopu

Ostrzezenie bezpiecz- [3]
nego stopu

Alarm PTC 1 [4]

Ostrzezenie PTC 1 [5]
PTC 1 i przekaznik A  [6]
PTC 1 i przekaznik W [7]
PTC 1i przekaznik A/W [8]

PTC 1 i przekaznik W/A [9]

PTC Przekaznik

- Bezpieczny stop [A68]
- Bezpieczny stop [W68]

Bezpieczny stop PTC 1 -

[A71]

Bezpieczny stop PTC 1 -

[W71]

Bezpieczny stop PTC 1 Bezpieczny stop [A68]
[A71]

Bezpieczny stop PTC 1 Bezpieczny stop [W68]
[W71]

Bezpieczny stop PTC 1 Bezpieczny stop [W68]
[A71]

Bezpieczny stop PTC 1 Bezpieczny stop [A68]
[W71]

W oznacza ,ostrzezenie”; A oznacza ,alarm”. Wiecej informacji na ten temat mozna uzyska¢ w
punkcie ,Alarmy i ostrzezenia” w rozdziale Usuwanie usterek w zaleceniach projektowych lub w
dokumentacji techniczno-ruchowej.

Niebezpieczna awaria zwiazana z funkcjg bezpiecznego stopu aktywuje alarm: Niebezpieczna

awaria [A72].

2.8.4. 5-3* Wyjscia cyfrowe

Parametry do konfiguracji funkcji wyjsciowych zaciskdw wyjsciowych. 2 nieruchome wyjscia cy-
frowe sg wspdlne dla zaciskdw 27 i 29. Ustawic¢ funkcje wejscia/wyjscia dla zacisku 27 w par. 5-01
Tryb zacisku 27, oraz ustawi¢ funkcje wejscia/wyjscia dla zacisku 29 w par. 5-02 7ryb zacisku
29. Nie mozna dopasowac tych parametréow w trakcie pracy silnika.

[0] Brak dziatania
[1] Sterowanie gotowe

[2] Naped gotowy

[3] Przetwornica czestot-
liwosci gotowa / ste-
rowanie zdalne

[4] Aktywacja / brak os-
trzezenia

[5] VLT pracuje

[6] Praca / brak ostrzeze-
nia
[7] Praca w zakresie /

brak ostrzezenia

[8] Praca z wartoscig za-
danga/bez ostrzezen

Domysine dla wszystkich wyjsc cyfrowych i przekaznikowych
Plyta sterujaca otrzymuje napiecie zasilania.

Przetwornica czestotliwosci jest gotowa do pracy i podaje sygnat
zasilania na ptyte sterujaca.

Przetwornica czestotliwosci jest gotowa do pracy i znajduje sie
w trybie Auto On.

Gotowos¢ do pracy. Nie wydano zadnego polecenia Start ani
Stop (start/dezaktywacja). Brak ostrzezen.

Silnik pracuje.

Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza niz predkos¢ w par. 1-81Min.
predkosc dla funkcji przy stop [obr./min]. Silnik pracuje. Brak
ostrzezen.

Silnik pracuje przy zaprogramowanym pradzie oraz zakresach
predkosci ustawionych w par. 4-50 - par. 4-53. Brak ostrzezen.

Silnik pracuje z predkoscig o wartosci zadane;j.
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[9]
[10]
[11]

[12]
[13]

[14]

[15]

[16]

[17]

(18]

[19]

[20]

[21]

[22]

[23]

[24]

[25]

[26]

[27]

(28]

112

Alarm
Alarm lub ostrzezenie

Przy ograniczeniu mo-
mentu

Prad poza zakresem
Prad ponizej ograni-
czenia, maly

Prad powyzej ograni-
czenia, duzy

Poza zakresem

Predkos$¢ ponizej og-
raniczenia, niska
Predkos¢ powyzej og-
raniczenia, wysoka
Sprzezenie  zwrotne
poza zakresem

Sprzezenie  zwrotne
ponizej ograniczenia

Sprzezenie  zwrotne
powyzej ograniczenia

Ostrzezenie termiczne

Gotowa, brak ostrze-
zenia termicznego

Zdalna, gotowa, brak
ostrzezenia termicz-
nego

Gotowa, brak przepie-
cia / napiecia ponizej
dopuszczalnego

Zmiana kierunku ob-
rotow

Magistrala OK

Ograniczenie momen-
tu i stop

Hamulec, brak ostrze-
zen

Danfiti

Alarm aktywuje wyjscie. Brak ostrzezen.
Alarm lub ostrzezenie aktywuje wyjscie.

Ograniczenie momentu ustawione w par. 4-16 lub par. 1-17
zostato przekroczone.

Prad silnika wykracza poza zakres ustawiony w par. 4-18.

Prad silnika jest nizszy od ustawionego w par. 4-50.
Prad silnika jest wyzszy od ustawionego w par. 4-51.

Czestotliwos¢ wyjsciowa znajduje sie poza zakresem czestotli-
wosci ustawionym w dowolnym parametrze ograniczajacym.

Predkos¢ wyjsciowa jest nizsza od ustawionej w par. 4-52.
Predko$¢ wyjsciowa jest wyzsza od ustawionej w par. 4-53.

Sprzezenie zwrotne jest poza zakresem ustawionym w par. 4-56
i 4-57.

Sprzezenie zwrotne jest ponizej ograniczenia ustawionego w
par. 4-56 OstrzezZenie o niskim sprzezeniu zwrotnym.

Sprzezenie zwrotne jest powyzej ograniczenia ustawionego w
par. 4-57 OstrzeZenie o wysokim sprzezeniu zwrotnym.

Ostrzezenie termiczne jest wiaczone, kiedy temperatura prze-
kracza ograniczenie w silniku, przetwornicy czestotliwosci, re-
zystorze hamulca lub termistorze.

Przetwornica czestotliwosci jest gotowa do pracy. Brak ostrze-
zenia o nadmiernej temperaturze.

Przetwornica czestotliwosci jest gotowa do pracy i znajduje sie
w trybie Auto On. Brak ostrzezenia o nadmiernej temperaturze.

Przetwornica czestotliwosci jest gotowa do pracy, a napiecie za-
silania zawiera sie w okreslonym zakresie napiecia (patrz Ogo/-
ne warunki techniczne).

Zmiana kierunku. Logiczne ,,1” podczas obrotéw silnika w kie-
runku zgodnym z ruchem wskazdéwek zegara. Logiczne ,,0” pod-
czas obrotéw silnika w kierunku przeciwnym do ruchu wskazoé-
wek zegara. Jesli silnik nie wykonuje obrotéw, wyjscie zastosuje
sie do wartosci zadanej.

Aktywna komunikacja (brak time-outu) przez port komunikacji
szeregowej.

Uzywany podczas przeprowadzania stopu z wybiegiem silnika i
w przypadku ograniczenia momentu. Jesli przetwornica czes-
totliwosci otrzymata sygnat stopu i znajduje sie przy ogranicze-
niu momentu, ten sygnat to logiczne ,,0”.

Hamulec jest aktywny. Brak ostrzezen.
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[29]

[30]

[31]

[32]

[33]

[40]

[41]

[42]

[45]

[46]

[47]

[51]
[55]
[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

Gotowos¢
brak btedu

Bfad hamulca (IGBT)

hamulca,

Przekaznik 123

Sterowanie  hamul-

cem mech.

Aktywowany bez-
pieczny stop (jedynie
dla FC 302)

Poza zakresem war-
tosci zadanej

Ponizej wartosci za-
danej, niska warto$¢
Powyzej wartosci za-
danej, wartos¢ wyso-
ka

Sterowanie magistrali
Sterowanie magistrali
przy time-oucie
Sterowanie magistrali
wyt. przy time-oucie
Sterow. przez MCO
Wyjscie impulsowe
Komparator 0

Komparator 1

Komparator 2

Komparator 3

Komparator 4

Komparator 5

Danfiti

Hamulec jest gotowy do pracy. Brak bteddw.

Wyjscie to logiczne ,1” przy zwarciu IGBT hamulca. Ta funkcja
stuzy do ochrony przetwornicy czestotliwosci w razie btedu w
modutach hamulca. Nalezy uzy¢ wyjscia/przekaznika do odcie-
cia napiecia zasilania od przetwornicy czestotliwosci.

Przekaznik jest wiaczany, kiedy wybrane zostanie stowo steru-
jace [0] w grupie parametrow 8-**,

Umozliwia sterowanie zewnetrznym hamulcem mechanicznym -
patrz opis w sekgji Sterowanie hamulcem mechanicznymi grupa
par. 2-2*

Wskazuje na uruchomienie funkgji bezpiecznego stopu na zaci-
sku 37.

Patrz grupa par. 13-1*. Jesli Komparator 0 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym ra-
zie bedzie niskie.

Patrz grupa par. 13-1*, Jesli Komparator 1 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyijscie przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym ra-
zie bedzie niskie.

Patrz grupa par. 13-1*. Jesli Komparator 2 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym ra-
zie bedzie niskie.

Patrz grupa par. 13-1*. Jesli Komparator 3 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym ra-
zie bedzie niskie.

Patrz grupa par. 13-1*. Jesli Komparator 4 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym ra-
zie bedzie niskie.

Patrz grupa par. 13-1*. JeSli Komparator 5 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym ra-
zie bedzie niskie.
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[70] Reguta logiczna 0 Patrz grupa par. 13-4*. Jesli Reguta logiczna 0 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym
razie bedzie niskie.

[71] Reguta logiczna 1 Patrz grupa par. 13-4*. Jesli Reguta logiczna 1 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym
razie bedzie niskie.

[72] Reguta logiczna 2 Patrz grupa par. 13-4*. Jesli Reguta logiczna 2 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym
razie bedzie niskie.

[73] Reguta logiczna 3 Patrz grupa par. 13-4*. Jesli Reguta logiczna 3 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym
razie bedzie niskie.

[74] Reguta logiczna 4 Patrz grupa par. 13-4*. Jesli Reguta logiczna 4 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym
razie bedzie niskie.

[75] Reguta logiczna 5 Patrz grupa par. 13-4*. Jesli Reguta logiczna 5 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym
razie bedzie niskie.

[80] Wyijscie cyfrowe SL A Patrz par. 13-52 Dziafanie sterownika SL. Wyjscie przechodzi w
stan wysoki, kiedy zostanie uruchomiona funkcja Ustaw wyjscie
cyfrowe A wysokie. Wyjscie bedzie niskie, kiedy zostanie uru-
chomiona funkcja ,Ustaw wyjscie cyfrowe A niskie” dziatania
logicznego sterownika zdarzen [32].

[81] Wyijscie cyfrowe SL B Patrz par. 13-52 Dziafanie sterownika SL. Wejscie przechodzi w
stan wysoki, kiedy zostanie uruchomiona funkcja Ustaw wyj.
cyfr. A wysokie Dziatania logicznego sterownika zdarzen [39].
Wejscie bedzie niskie, kiedy zostanie uruchomiona funkcja Us-
taw wyj. cyfr. A niskie Dziatania logicznego sterownika zdarzen
[33].

[82] Wyjscie cyfrowe SL C Patrz par. 13-52 Dziatanie sterownika SL. Wejscie przechodzi w
stan wysoki, kiedy zostanie uruchomiona funkcja Ustaw wyj.
cyfr. A wysokie Dziatania logicznego sterownika zdarzen [40].
Wejscie bedzie niskie, kiedy zostanie uruchomiona funkcja Us-
taw wyj. cyfr. A niskie Dziatania logicznego sterownika zdarzen
[34].

[83] Wyijscie cyfrowe SL D Patrz par. 13-52 Dziafanie sterownika SL. Wejscie przechodzi w
stan wysoki, kiedy zostanie uruchomiona funkcja Ustaw wyj.
cyfr. A Dziatania logicznego sterownika zdarzen [41]. Wejscie
bedzie niskie, kiedy zostanie uruchomiona funkcja Ustaw wyj.
cyfr. A niskie Dziatania logicznego sterownika zdarzen [35].

[84] Wyjscie cyfrowe SL E Patrz par. 13-52 Dziafanie sterownika SL. Wejscie przechodzi w
stan wysoki, kiedy zostanie uruchomiona funkcja Ustaw wyj.
cyfr. A wysokie Dziatania logicznego sterownika zdarzen [42].
Wejscie bedzie niskie, kiedy zostanie uruchomiona funkcja Us-
taw wyj. cyfr. A niskie Dziatania logicznego sterownika zdarzen
[36].

[85] Wyjscie cyfrowe SL F  Patrz par. 13-52 Dziafanie sterownika SL. Wejscie przechodzi w
stan wysoki, kiedy zostanie uruchomiona funkcja Ustaw wyj.
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[120] Lokalna wartos¢ za-
dana aktywna

[121] Zdalna wartos¢ zada-
na aktywna

[122] Brak alarmu

[123] Polecenie Start ak-
tywne

[124] Praca ze zmiang kie-
runku obrotéw

[125] Przetwornica czestot-
liwosci w trybie Hand

[126] Przetwornica czestot-
liwosci w trybie Auto

M 2. Sposdb programowania

cyfr. A wysokie Dziatania logicznego sterownika zdarzen [43].
Wejscie bedzie niskie, kiedy zostanie uruchomiona funkcja Us-
taw wyj. cyfr. A niskie Dziatania logicznego sterownika zdarzen
[37].

Wyjscie przechodzi w stan wysoki, jesli par. 3-13 Miejsce war-
tosci zadanej = [2] ,Lokalna” lub, kiedy par. 3-13 Miejsce war-
tosci zadanej = [0] Podfaczony do Hand Auto, w tym samym
czasie, gdy LCP znajduje sie w trybie Hand on.

Wyjscie jest wysokie, kiedy par. 3-13 Miejsce wartosci zadanej
= zdalna [1] lub Podtaczone wg Hand/Auto [0], gdy LCP jest w
trybie [Auto on].

W razie braku alarmu wyjscie przechodzi w stan wysoki.

Wyjscie przechodzi w stan wysoki, gdy polecenie Start jest ak-
tywne (np. za pomocg wejscia cyfrowego ztagcza magistrali lub
przyciskéw [Hand on] lub [Auto on]) i nie jest aktywne polecenie
Stop lub Start.

Wyjscie przechodzi w stan wysoki, kiedy przetwornica czestot-
liwosci pracuje w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara (produkt logiczny bitow statusowych ,praca” I ,zmiana
kierunku obrotow”).

Wyjscie przechodzi w stan wysoki, kiedy przetwornica czestot-
liwosci znajduje sie w trybie Hand on (zgodnie ze wskazaniem
diody nad [Hand on]).

Wyjscie przechodzi w stan wysoki, kiedy przetwornica czestot-
liwosci znajduje sie w trybie Hand on (zgodnie ze wskazaniem
diody nad [Auto on]).

5-30 Zacisk 27. Wyjscie cyfrowe

Opcja:
[45] Ster.mag.

[46] Sterowanie magistra-
la wi. przy timeout

[47] Sterowanie magistra-
la wyt. przy timeout

Zastosowanie:

Sterowanie wyjsciem przez magistrale. Stan wyjscia jest usta-
wiany w par. 5-90. Stan wyjscia jest utrzymywany, na wypadek
time-outu magistrali.

Sterowanie wyjSciem przez magistrale. Stan wyjscia jest usta-
wiany w par. 5-90. Wyjscie jest w stanie wysokim (WL.), na
wypadek time-outu magistrali.

Sterowanie wyjSciem przez magistrale. Stan wyjscia jest usta-
wiany w par. 5-90. Wyjscie jest w stanie niskim (Wyt.), na
wypadek time-outu magistrali.

5-31 Zacisk 29. Wyjscie cyfrowe

Opcja:
[45] Ster.mag.

[46] Sterowanie magistra-
lg wt. przy timeout

Zastosowanie:

Sterowanie wyjsciem przez magistrale. Stan wyjscia jest usta-
wiany w par. 5-90. Stan wyjscia jest utrzymywany, na wypadek
time-outu magistrali.

Sterowanie wyjsciem przez magistrale. Stan wyjscia jest usta-
wiany w par. 5-90. Wyjscie jest w stanie wysokim (Wt.), na
wypadek time-outu magistrali.
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[47] Sterowanie magistra- Sterowanie wyjéciem przez magistrale. Stan wyjscia jest usta-
lg wyt. przy timeout ~ wiany w par. 5-90. Wyjécie jest w stanie niskim (Wyk.), na
wypadek time-outu magistrali.

Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

5-32 Wyjscie cyfrowe zacisku X30/6 (MCB 101)

Opcja: Zastosowanie:

[0] *  Brak dziatania Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny modut MCB 101
jest zamontowany w przetwornicy czestotliwosci.
Stosowac sie do funkcji opisanych w 5-3*,

5-33 Wyjscie cyfrowe zacisku X30/7 (MCB 101)

Opcja: Zastosowanie:

[0] *  Brak dziatania Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny modut MCB 101
jest zamontowany w przetwornicy czestotliwosci.
Stosowac sie do funkgji opisanych w 5-3%*.

2.8.5. 5-4* Przekazniki

Parametry konfiguracji czasu i funkcji na wyjsciu przekaznikow.

5-40 Funkcja przekaznika

Opcja: Zastosowanie:

Przekaznik 2 znajduje sie tylko w modelu FC 302. Funkcje par.
5-40 sq takie same, jak w przypadku par. 5-3%*, tacznie z opcjami
36i 37.

Funkcje par. 5-40 sg takie same, jak w przypadku par. 5-30,
tacznie z opcjami 36 i 37. Przekaznik 2 znajduje sie tylko w mo-
delu FC 302. Przekazniki 7, 8 i 9 znajdujg sie w module opcji
przekaznika MCB 105.

[1] (Przekaznik 1)

[2] (Przekaznik 2)

[7] Przekaznik 7

[8] Przekaznik 8

[9] Przekaznik 9

[36] Bit 11 stowa steruja-
cego

[37] Bit 12 stowa steruja-
cego

5-41 Opoznienie zalqczenia, przekaznik

Tablica [8] (Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 7 [6], Prze-
kaznik 8 [7], Przekaznik 9 [8])
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0,01sek. [0,01 — 600,00 sek. ] Wprowadzi¢ opdznienie czasu wylaczenia przekaznika. Wybrac
* miedzy dostepnymi przekaznikami mechanicznymi a MCO 105
w funkgcji tablicowej. Patrz par. 5-40.

130BA171.10

Wybrane |

zdarzenie

1
1
i

Wyjscie H i

rzekaznikowe ! !

P — sl
Opoznienie przy Opodznienie przy
wiaczaniu wytaczaniu
P 5-41 P 5-42

1

Wybrane

zdarzenie |

i
1

Wyjécie |

przekaznikowe !
:‘—D‘

Opédznienie przy
wiaczaniu
P 5-41

5-42 Opodznienie wylqczenia, przekaznik

Tablica [8] (Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 7 [6], Prze-
kaznik 8 [7], Przekaznik 9 [8])

0,01sek. [0,01 — 600,00 s] Wprowadzi¢ opdznienie czasu wytaczenia przekaznika. Wybrac
a3 miedzy dostepnymi przekaznikami mechanicznymi a MCO 105
w funkgcji tablicowej. Patrz par. 5-40.

130BA172.10
|
!
Wybrane I_I |
zdarzenie | f !
i i !
1 | l
Wyjscie ! ! !
przekaznikowe : | ! !
Opoznienie przy Qpéznienie przy
wiaczaniu wylaczaniu
P5-41 P 5-42

Jezeli Wybrane Zdarzenie ulegnie zmianie zanim wyfaczy sie ti-
mer opdznienia wiaczenia lub wytaczenia, nie nastapi wyjscie
przekaznikowe.

2.8.6. 5-5*% Wejscie impulsowe

Parametry wejécia impulsowego sg wykorzystywane do okreSlenia odpowiedniego okna dla ob-
szaru wartosci zadanej impulsu poprzez konfiguracje skalowania oraz ustawien filtra dla wejs¢
impulsowych. Zaciski 29 lub 33 wejscia petnig funkcje wejs¢ czestotliwosciowych wartosci zadanej.
Ustawic zacisk 29 (par. 5-13) lub 33 (par. 5-15) na Wejscie impulsowe [32]. Jesli zacisk 29 jest
uzywany jako wejscie, par. 5-01 nalezy ustawi¢ na Wejscie [0].
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Wa?"tA zadA T1OUBAL/B.1U
[obr/min] “
Wysoka
wart. zad, -
P 5-53/
p5-58 |
|
|
Niska I
wart. zad. |
P 5-52/ 1
p 5-57
Niska czest. Wysoka czest. Wejécie
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]
P 5-55 P 5-56
5-50 Zacisk 29. Niska czestotliwos¢
Zakres: Zastosowanie:
100 Hz* [0 - 110000 Hz] Wprowadzi¢ niskie ograniczenie czestotliwoséci odpowiadajace

niskiej predkosci watu silnika (np.: niska warto$¢ predkosci) w
par. 5-52. Nalezy odnies¢ sie do rysunkdw w niniejszym roz-
dziale.

Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

5-51 Zacisk 29. Wysoka czestotliwos¢

Zakres: Zastosowanie:

100 Hz [0 - 110000 Hz] Wprowadzi¢ najwyzsze ograniczenie czestotliwosci odpowiada-
jace wysokiej predkosci watu silnik (np.: wysoka warto$¢ war-
tosci zadanej) w par. 5-53.
Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

5-52 Zacisk 29. Niska.wart.zad./ sprz.zwr.

Zakres: Zastosowanie:

0.000* [-1000000,000 - par. Wprowadzi¢ najnizsza wartos$¢ zadang [obr./min] dla predkosci
5-53] watu silnika. Jest to réwniez najnizsza wartosc sprzezenia zwrot-
nego, patrz réwniez par. 5-57. Nastawi¢ zacisk 29 na wyjscie
cyfrowe (par. 5-02 = Wyjscie[1] i par. 5-13 = odpowiednig war-
tosé).
Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

5-53 Zacisk 29. Wysoka wartosc .zad./ sprz.zwr.

Zakres: Zastosowanie:
1500.00 [Par. 5-52 — Wprowadzi¢ wysoka warto$¢ zadang [obr/min] dla predkosci
0* 1000000,000] watu silnika i wysokg wartos¢ zadang, patrz réwniez par.5-58.

Wybrac¢ zacisk 29 jako wyjscie cyfrowe (par. 5-02 = Wyjscie [1]
i par. 5-13 = odpowiednig wartosc).
Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

5-54 Stata czasowa filtra impulsowego nr 29

Zakres: Zastosowanie:

100 ms*[1 - 1000 ms] Wprowadzi¢ statg czasu filtra impulsowego. Filtr pulsacyjny ttu-
mi drgania sygnatu sprzezenia zwrotnego, co jest zaletg w
przypadku, gdy w systemie wystepuje wysoki poziom hatasu.
Wysoka wartos$¢ czasu statego powoduje lepsze ttumienie lecz
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podnosi jednoczesnie opdznienie czasu przez filtr. Ten parametr
jest jedynie dostepny w FC 302.
Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

5-55 Zacisk 33. Niska czestotliwosc

Zakres: Zastosowanie:

100Hz* [0 - 110000 Hz] Wprowadzi¢ niska warto$¢ czestotliwosci odpowiadajaca niskiej
predkosci watu silnika (np.: niska wartos¢ zwrotna) w par. 5-57.
Nalezy odnies¢ sie do schematu w niniejszym rozdziale.

5-56 Zacisk 33. Wysoka czestotliwosc
Zakres: Zastosowanie:

100Hz* [0 - 110000 Hz] Wprowadzi¢ najwyzsze ograniczenie czestotliwosci odpowiada-
jace wysokiej predkosci watu silnik (np.: wysoka wartos¢ zada-
na) w par. 5-58.

5-57 Zacisk 33. Niska.wart.zad./ sprz.zwr.

Zakres: Zastosowanie:
0.000 * [-100000,000 - par. Wprowadzi¢ najnizszg warto$¢ zadang [obr./min] dla predkosci
5-58] watu silnika. Jest to réwniez niska warto$¢ sprzezenia zwrotne-

go, patrz takze par. 5-52.

5-58 Zacisk 33. Wysoka wartos¢ zad./ sprz.zwr.

Zakres: Zastosowanie:
1500.00 [Par. 5-57 — Wprowadzi¢ najwyzszg wartos¢ zadang [obr./min] dla predkosci
0* 100000,000] watu silnika. Patrz rowniez par. 5-53. Zacisk 29. Wysoka

wartosc .zad./ sprz. zwr..

5-59 Stata czasowa filtra impulsowego nr 33
Zakres: Zastosowanie:

100 ms [1 - 1000 ms] Wprowadzi¢ statg czasu filtra impulsowego. Filtr dolnoprzepus-
towy redukuje wptyw i ttumi wahania sygnatu sprzezenia zwrot-
nego ze sterowania.

Jest to korzystne, np.: jesli w systemie wystepuje duza ilos¢ ha-
taséw/szumow. Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie
pracy silnika.

2.8.7. 5-6* Wyjscia impulsowe

Parametry do konfiguracji skalowania i funkcji wyjécia wyjs¢ impulsowych. Wyjscia impulsowe sg
wyznaczone do zaciskdw 27 lub 29. Wybierac zacisk 27 w par. 5-01 i zacisk 29 w par. 5-02.
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Wartoé¢ wyjéciowa 1308A0B9.11

Wysoka wartosc

wyjsciowa 4-————
P 5-60(term27)
P 5-63(term(29)

-
Wysoka czest. Wyijscie
P 5-62(term27) [Hz]

P 5-65(term29)

Opcje odczytu zmiennych wyjscia:

Parametry do konfiguracji skalowania i funkcji wyjscia wyjs¢ im-
pulsowych. Wyjscia impulsowe sg wyznaczone do zaciskow 27
lub 29. Wybiera¢ zacisk 27 w par. 5-01 i zacisk 29 w par. 5-02.
[0] *  Brak dziatania
[45] Sterowanie magistra-
la
[48] Time-out sterowania
magistrali

[51] Sterow. przez MCO

[100] Czestotliwos¢  wyj-
Sciowa

[101] Wartos¢ zadana

[102] Sprzezenie zwrotne

[103] Prad silnika

[104] Moment w stosunku
do ograniczenia

[105] Moment w stosunku
do znamionowego

[106] Moc

[107] Predkos¢

[108] Moment obrotowy
[109] Maks. czest.wyj.

5-60 Zacisk 27. Zmienna wyjscia impulsowego
Opcja: Zastosowanie:

[0] Brak dziatania Wybra¢ zmienng do przegladania na ekranie zacisku 27.
Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

5-62 Czestotliwos¢ maksymalna wyjscia impulsowego nr 27

Zakres: Zastosowanie:
5000 [0 - 32000 Hz] UstawiC czestotliwos¢ maksymalng na zacisku 27 odpowiadaja-
Hz* cg zmiennej wyjsciowej wybranej w par. 5-60.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.
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5-63 Zacisk 29. Zmienna wyjscia impulsowego

Opcja:
[0] *  Brak dziatania

Zastosowanie:

Wybra¢ zmienng do przegladania na ekranie zacisku 29. Ten
parametr jest jedynie dostepny w FC 302.
Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

5-65 Czestotliwos¢ maksymalna wyjscia impulsowego nr 29

Opcja:
[5 000HO - 32000 Hz
z] *

Zastosowanie:

Ustawi¢ czestotliwos¢ maksymalng na zacisku 29 odpowiadaja-
cg zmiennej wyjéciowej ustawionej w par. 5-63.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

5-66 Zmienna wyjscia impulsowego zacisku X30/6

Opcja:
[0] *  Brak dziatania

Zastosowanie:

Wybrac zmienng dla odczytéw z zacisku X30/6. Nie mozna us-
tawic tego parametru w trakcie pracy silnika.

Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny modut MCB 101
jest zamontowany w przetwornicy czestotliwosci.

5-68 Maksymalna czestotliwosc wyjscia impulsowego #X30/6
Zastosowanie:

Zakres:

5000 [0 - 32000 Hz]
Hz*

Ustawi¢ maksymalng czestotliwo$¢ na zacisku X30/6 na podsta-
wie zmiennej wyjsciowej w par. 5-66. Nie mozna ustawi¢ para-
metru w trakcie pracy silnika.

Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny modut MCB 101
jest zamontowany w przetwornicy czestotliwosci.

2.8.8. 5-7* Wejscie enkodera 24 V

Parametry konfigurowania enkodera 24V.

Enkoder 24 V mozna podtaczy¢ do zacisku 12 (zasilanie 24 V DC), zacisku 32 (kanat A), zacisku
33 (kanat B) i zacisku 20 (UZIEM.). Wejscia cyfrowe 32/33 sg aktywne dla wejs¢ enkodera, gdy
wybrano Enkoder 24V w par. 1-02 lub w par. 7-00. Uzyty enkoder jest podwdjnym kanatem (A i
B) typu 24V. Maks. czestotliwos$¢ wejs¢ impulsu: 110 kHz.
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15UBAUY0. 11

+24V DC

»
PINEG
OIAE
Oo[B|ono

Jool4

@l
OOl
OOl
OOl
JoolxR
JoolR

Enkoder 24 V lub 10-30 V

5-70 Zaciski 32/33. Impulsy na minute

Zakres:

Zastosowanie:

1024PP [128 - 4096 imp./ Ustawi¢ impulsy enkodera dla obrotéw watu silnika. Nalezy od-

R* obr.]

czytac prawidtowa wartos¢ z enkodera.
Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

5-71 Zaciski 32/33. Kierunek obrotow enkodera

Opcja:

Zastosowanie:

Zmieni¢ wykryty kierunek obrotdw enkodera bez zmiany prze-
woddow podtaczonych do enkodera.

[0]* Zgodny z ruchem Ustala kanat A 90° (stopnie elektryczne) za kanatem B pod wa-

wskazdwek zegara

runkiem obrotéw watu enkodera zgodnych z ruchem wskazé-
wek zegara.

[1] Przeciwny do ruchu Ustala kanat A 90° (stopnie elektryczne) przed kanatem B pod

wskazdwek zegara

warunkiem obrotow watu enkodera zgodnych z ruchem wska-
zOwek zegara.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

2.8.9. 5-9* Sterowane przez magistrale

Ta grupa parametrow wybiera cyfrowe i przekaznikowe wyjScia poprzez ustawienie magistrali ko-

munikacyjnej.
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5-90 Cyfrowe i przekaznikowe sterowanie magistralg

Opcja: Zastosowanie:

[0] * O - FFFFFFFF Parametr ten utrzymuje stan wyjs¢ cyfrowych oraz przekazni-
kéw sterowany przez magistrale.
Logiczne ,, 1" oznacza wysokie lub aktywne wyjscie.
Logiczne ,0” oznacza niskie lub nieaktywne wyjscie.

Bit 0 Zacisk wyjscia cyfrowego 27

Bit 1 Zacisk wyjscia cyfrowego 29

Bit 2 Zacisk wyjscia cyfrowego X 30/6

Bit 3 Zacisk wyjscia cyfrowego X 30/7

Bit 4 Zacisk wyjscia przekaznika 1

Bit 5 Zacisk wyjscia przekaznika 2

Bit 6 Zacisk wyjscia opcji B przekaznika 1

Bit 7 Zacisk wyjscia opcji B przekaznika 2

Bit 8 Zacisk wyjscia opcji B przekaznika 3
9-15 Bit Zarezerwowane dla przysztych zaciskdw
Bit 16 Zacisk wyjscia opcji C przekaznika 1

Bit 17 Zacisk wyjscia opgji C przekaznika 2

Bit 18 Zacisk wyjscia opcji C przekaznika 3

Bit 19 Zacisk wyjscia opcji C przekaznika 4

Bit 20 Zacisk wyjscia opcji C przekaznika 5

Bit 21 Zacisk wyjscia opgji C przekaznika 6

Bit 22 Zacisk wyjscia opcji C przekaznika 7

Bit 23 Zacisk wyjscia opgji C przekaznika 8
24-31 Bit Zarezerwowane dla przysztych zaciskéw

5-93 Zacisk 27. Wyjscie impulsu, sterowanie magistrali
Zakres: Zastosowanie:

0%*  [0.00 - 100.00%] Ustawi¢ czestotliwo$¢ wyjsciowg przeniesiong na zacisk wyj-
Sciowy 27, kiedy zacisk ten jest skonfigurowany jako ,Sterowa-
ny przez magistrale” w par. 5-60 [45].

5-94 Zacisk 27 — wyjscie impulsu, zaprogramowany time-out
Zakres: Zastosowanie:

0.00%* [0.00 - 100.00%] Ustawic czestotliwos¢ wyjsciowg przeniesiong na zacisk wyj-
Sciowy 27, kiedy zacisk ten jest skonfigurowany jako , Time-out
sterowania magistrali” w par. 5-60 [48]. Time-out zostaje wy-

Kryty.

5-95 Zacisk 29. Wyjscie impulsu, sterowanie magistrali

Zakres: Zastosowanie:

0%*  [0.00 - 100.00%] UstawiC czestotliwo$¢ wyjsciowg przeniesiong na zacisk wyj-
Sciowy 29, kiedy zacisk ten jest skonfigurowany jako ,Sterowa-
ny przez magistrale” w par. 5-60 [45].
Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.
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5-96 Zacisk 29 — wyjscie impulsu, zaprogramowany time-out

Zakres: Zastosowanie:

0.00%* [0.00 - 100.00%] UstawiC czestotliwoS¢ wyjsciowg przeniesiong na zacisk wyj-
Sciowy 29, kiedy zacisk ten jest skonfigurowany jako , Time-out
sterowania magistrali” w par. 5-60 [48]. Time-out zostaje wy-
kryty.

Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.
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2.9. Parametry: wejscie/wyjscie analogowe

2.9.1. 6-** Wej./Wyj. analogowe

Jest to grupa parametréw do konfiguracji wejscia i wyjécia analogowego.

2.9.2. 6-0* Tryb we/wy analogowego

Wej$cia analogowe mozna dowolnie przydziela¢ do okreslonego napiecia (FC 301: 0..10 V, FC 302:
0..+/- 10V) lub natezenia pradu (FC 301/302: 0/4..20 mA).

Uwaga
Termistory mozna podtaczy¢ do wejscia analogowego lub cyfrowego.

6-00 Czas time-out funkgcji live zero

Zakres: Zastosowanie:

10 sek.*[1 — 99 sek.] Wprowadzi¢ okres czasu Time-out Live Zero. Funkcja czasu Ti-
me-out Live Zero jest aktywna dla wejs¢ cyfrowych np.: zacisku
53 i zacisku 54, przeniesiona na prad i uzyta jako zrédto wartosci
zadanej lub sprzezenia zwrotnego. Jesli wartos¢ sygnatu zada-
nego do wybranego wejscia pradowego spada ponizej 50%
wartosci ustawionej w par. 6-10 lub par. 6-22 dtuzej niz przez
okres czasu ustawiony w par.6-00, uruchomiona zostaje funkcja
wybrana w par. 6-01.

6-01 Funkcja time-out Live zero

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac¢ funkcje time-out. Funkcja ustawiona w par. 6-01 zos-
tanie uruchomiona, jezeli sygnat wejéciowy na zacisku 53 lub 54
jest nizszy niz 50% wartosci w par. 6-10, par. 6-12, par. 6-20
lub par. 6-22 przez okres czasu okreslony w par. 6-00. Jezeli
jednoczesnie wystapi wiecej time-outdw, priorytety funkgji ti-
me-out w przetwornicy czestotliwosci sg nastepujace:

1. Par. 6-01Funkcja time-out Live Zero
2. Par. 5-74 Funkcja utraty enkodera

3. Par. 8-04 7ime-out stowa sterujgcego.
CzestotliwosC wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci
moze by¢:

Czestotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci moze by¢:
. [1] zatrzasnieta na wartosci biezacej

. [2] zmniejszona do zatrzymania
. [3] przesunieta do predkosci jog
. [4] przesunieta do predkosci maks.

. [5] przesunieta do stopu z wytaczeniem awaryjnym

[0] * Wyh
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[1] Zatrzasniecie wyjscia

[2] Stop
[3] Jog — praca manew-
rowa

[4] Predkos¢ maks.

[5] Stop i wylaczenie
awaryjne

2.9.3. 6-1* Wejscie analogowe 1

Parametry do konfiguracji skalowania i ograniczenia dla wejscia analogowego 1 (zacisk 53).

War.zad./Sprzezenle zwrotne 3
[obr/min §
Par 6-xx 1500
Wysoka warlosé 1
zad./sprz. zwr.
1200 +
900
600 —
300 —
Par 6-xx
Niska warfos¢ 150 -7
zad./sprz. zwr. |
Ex. kA 5\, VEN=
Par 8- Par 6=xx
Nl:l:lo n:;Iocle lub Wysokie naoplecle lub Wejscle analogowe
Maly praqd Duzy prqd

6-10 Zacisk 53. Niskie napiecie

Zakres: Zastosowanie:

0,07 v* [FC 301: OV - par. Wprowadzi¢ doing skale napiecia. Ta warto$¢ skalowania wejs-
6-11] cia analogowego powinna odpowiadac¢ minimalnej wartosci za-
[FC 302: -10V - par. danej, ustawionej w par. 6-14. Patrz takze rozdziat Obstuga
6-11] wartosci zadanych.

6-11 Zacisk 53. Gorna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie:

10,0 V* [Par. 6-10 do 10,0 V] Wprowadzi¢ gorng skale napiecia. Ta wartos¢ skalowania wejs-
cia analogowego odpowiada maksymalnej wartosci zadanej/
warto$ci sprzezenia zwrotnego ustawionej w par. 6-15.

6-12 Zacisk 53. Dolna skala pradu

Zakres: Zastosowanie:
0,14 [0,0 do par. 6-13 mA] Wprowadzi¢ dolng skale pradu. Ten sygnat wartosci zadanej
mA* powinien odpowiada¢ minimalnej warto$ci zadanej, ustawionej

w par. 3-02. Warto$¢ musi by¢ ustawiona na >2 mA, aby akty-
wowac funkcje Time-out Live Zero w par. 6-01.
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6-13 Zacisk 53. Gorna skala pradu
Zakres: Zastosowanie:

20,0 [ Par. 6-12 do — 20,0 Wprowadzi¢ wartos¢ gornej skali pradu odpowiadajaca wartosci
mA¥* mA] goérnej granicy wartosci zadanej/sprzezenia zwrotnego ustawio-
nej w par. 6-15.

6-14 Zacisk 53. Niska skala wart.zad./ sprz.zwr.
Zakres: Zastosowanie:

0 Jed-[-1000000,000 do Wprowadzi¢ wartos¢ skalowania wejscia analogowego odpo-
nostka* par. 6-15] wiadajgcq wartosci niskiego napiecia/niskiego pradu ustawionej
w par. 6-10/6-12.

6-15 Zacisk 53. Wysoka wart.zad./ sprz.zwr.

Zakres: Zastosowanie:

1500,00 [Par. 6-14 do Wprowadzi¢ wartos¢ skalowania wejscia analogowego odpo-
0 Jed-1000000,000] wiednio do maksymalnej wartosci zadanej sprzezenia zwrotne-
nostka* go ustawionej w par. 6-11 i 6-13.

6-16 Zacisk 53. Stala czasowa filtra

Zakres: Zastosowanie:
0,001 [0,001 — 10,000 sek.] Wprowadzi¢ statg czasowa. Stata czasowa cyfrowego filtra do-
sek.* Inoprzepustowego pierwszego rzedu do thumienia szumoéw spo-

wodowanych urzadzeniami elektrycznymi na zacisku 53. Wyso-
ka warto$¢ czasu statego powoduje lepsze ttumienie lecz
podnosi jednoczes$nie opdznienie czasu przez filtr.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

2.9.4. 6-2* WejsScie analogowe 2

Parametry do konfiguracji skalowania i ograniczenia dla wejscia analogowego 2 (zacisk 54).

6-20 Zacisk 54. Niskie napiecie

Zakres: Zastosowanie:

0,07 V¥ [FC 301: OV - par. Wprowadzi¢ dolng skale napiecia. Ta warto$¢ skalowania wejs-
6-11] cia analogowego powinna odpowiada¢ minimalnej wartosci za-
[FC 302: -10V - par. danej, ustawionej w par. 3-02. Patrz takze rozdziat Obstuga
6-11] wartosci zadanych.

6-21 Zacisk 54. Gorna skala napiecia
Zakres: Zastosowanie:

10,0 V* [Par. 6-20 do 10,0 V] Wprowadzi¢ gorna skale napiecia. Ta warto$¢ skalowania wejs-
cia analogowego odpowiada maksymalnej wartosci zadanej/
wartosci sprzezenia zwrotnego ustawionej w par. 6-25.
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6-22 Zacisk 54. Dolna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie:

0,14 [0,0 do par. 6-23 mA] Wprowadzi¢ dolng skale napiecia. Ten sygnat wartosci zadanej

mA* powinien odpowiada¢ minimalnej wartosci zadanej, ustawionej
w par. 3-02. Warto$¢ musi by¢ ustawiona na >2 mA, aby akty-
wowac funkcje Time-out Live Zero w par. 6-01.

6-23 Zacisk 54. Gorna skala pradu

Zakres: Zastosowanie:

20,0 [Par. 6-22 do — 20,0 Wprowadzi¢ wartos¢ gornej skali pradu odpowiadajacg wartosci

mAX* mA] gornej granicy wartosci zadanej/sprzezenia zwrotnego ustawio-
nej w par. 6-25.

6-24 Zacisk 54. Niska wartosc¢ zad./ sprz.zwr.
Zakres: Zastosowanie:

0 Jed-[-1000000,000 do Wprowadzi¢ wartos¢ skalowania wejscia analogowego odpo-
nostka* par. 6-25] wiadajacg minimalnej wartosci zadanej sprzezenia zwrotnego
ustawionej w par. 3-02.

6-25 Zacisk 54. Gorna wart. zad./sprz. zwr.

Zakres: Zastosowanie:

1500,00 [Par. 6-24 do Wprowadzi¢ wartos¢ skalowania wejscia analogowego odpo-
0 Jed-1000000,000] wiednio do maksymalnej wartosci zadanej sprzezenia zwrotne-
nostka* go ustawionej w par. 3-03.

Zakres: Zastosowanie:

0,001 [0,001 - 10,000 sek.] Wprowadzic statg czasowa. Stata czasowa cyfrowego filtra do-
sek.* Inoprzepustowego pierwszego rzedu do ttumienia szumoéw spo-
wodowanych urzadzeniami elektrycznymi na zacisku 54. Wyso-
ka warto$¢ czasu statego powoduje lepsze ttumienie, lecz
podnosi jednoczesnie opdznienie czasu przez filtr.
Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

2.9.5. 6-3* Wejscie analogowe 3 (MCB 101)

Grupa parametréw do konfiguracji skali i ograniczen wejscia analogowego 3 (X30/11) na opcjo-
nalnym module MCB 101.

6-30 Zacisk X30/11. Niskie napiecie
Zakres: Zastosowanie:

0,07 v* [0 - par. 6-31] Ustawia warto$¢ skalowania wejécia analogowego odpowiada-
jacq niskiej wartosci zadanej/wartosci sprzezenia zwrotnego us-
tawionej w par. 6-34.
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6-31 Zacisk X30/11. Wysokie napiecie

Zakres: Zastosowanie:

10,0 v* [Par. 6-30 do 10,0 V] Ustawia warto$¢ skalowania wejscia analogowego odpowiada-
jaca maksymalnej wartosci zadanej/wartosci sprzezenia zwrot-
nego ustawionej w par. 6-35.

6-34 Zacisk X30/11. Dolna skala wart.zad./ wartosc

Zakres: Zastosowanie:
0 Jed-[1000000,000 do par. Ustawia warto$¢ skalowania wejscia analogowego odpowiada-
nostka* 6-35] jaca niskiej wartosci pradu ustawionej w par. 6-30.

6-35 Zacisk X30/11. Gorna skala wart.zad./ wartos¢

Zakres: Zastosowanie:

1500,00 [Par. 6-34 do Ustawia warto$¢ skalowania wejscia analogowego odpowiada-
0 Jed-1000000,000] jacq wysokiej wartosci pradu ustawionej w par. 6-31.

nostka

6-36 Zacisk X30/11. Stata czasowa filtra
Zakres: Zastosowanie:

0,001 [0,001 — 10 000 sek.] Stata czasowa cyfrowego filtra dolnoprzepustowego Pierwszego
sek.* rzedu dla sttumienia szumu elektrycznego na zacisku X30/11.
Par. 6-36 nie mozna zmienia¢ w trakcie pracy silnika.

2.9.6. 6-4* Wejscie analogowe 4 (MCB 101)

Grupa parametrow do konfiguracji skali i ograniczen wejscia analogowego 4 (X30/12) na opcjo-
nalnym module MCB 101.

6-40 Zacisk X30/12. Niskie napiecie
Zakres: Zastosowanie:

0,7 V¥ [0 do par. 6-41] Ustawia warto$¢ skalowania wejscia analogowego odpowiada-
jacq niskiej wartosci zadanej/wartosci sprzezenia zwrotnego us-
tawionej w par. 6-44.

6-41 Zacisk X30/12. Wysokie napiecie

Zakres: Zastosowanie:

10,0 v* [Par. 6-40 do 10,0 V] Ustawia wartos¢ skalowania wejscia analogowego odpowiada-
jaca wysokiej wartosci zadanej/wartosci sprzezenia zwrotnego
ustawionej w par. 6-45.

6-44 Zacisk X30/12. Dolna skala wart.zad./ sprz.zwr.

Zakres: Zastosowanie:
0 Jed-[-1000000,000 do Ustawia wartos¢ skalowania wejécia analogowego odpowiada-
nostka* par. 6-45] jaca niskiej wartosci pradu ustawionej w par. 6-44.

MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 129



2. Sposéb programowania M Przewodnik programowania FC 300

6-45 Zacisk X30/12. Gorna skala wart.zad./ sprz.zwr.

Zakres: Zastosowanie:

1500,00 [Par. 6-44 do Ustawia wartos¢ skalowania wejscia analogowego odpowiada-
0 Jed-1000000,000] jaca wysokiej wartosci pradu ustawionej w par. 6-41.

nostka*

6-46 6-46 Zacisk X30/12. Stata czasowa filtra
Zakres: Zastosowanie:

0,001 [0,001 - 10 000 sek.] Stata czasowa cyfrowego filtra dolnoprzepustowego Pierwszego
sek.* rzedu dla sttumienia szumu elektrycznego na zacisku X30/12.
Par. 6-46 nie mozna zmienia¢ w trakcie pracy silnika.

2.9.7. 6-5* Wyjscie analogowe 1

Parametry konfigurowania skalowania i ograniczen dla wyjscia analogowego 1, tzn. zacisk 42.
Wyjscia analogowe sa wyjsciami pradowymi: 0/4 - 20 mA. Zacisk wspdlny (zacisk 39) to ten sam
zacisk i potencjat elektryczny dla wspdinego zlacza analogowego i cyfrowego. Rozdzielczo$¢ na
wyjsciu analogowym wynosi 12 bitow.

6-50 Wyjscie zacisku 42

Opcja: Zastosowanie:
Wybrac funkcje zacisku 42 jako analogowe wyjscie pradu.

[0] Brak dziatania

[52] MCO 305 0-20 mA

[53] MCO 305 4-20 mA

[100] Czestotliwo$¢  wyj-
Sciowa

[101] Wartos¢ zadana

[102] Sprzezenie zwrotne

[103] Prad silnika

[104] Moment wzg ogr

[105] Moment wz. wart. zn.

[106] Moc

[107] Predkosc

[108] Moment obrotowy

[109] Maks.cz.wyj. 0-20 mA

[130] Czest.wyj. 4-20 mA

[131] Wartos$¢ zadana 4-20
mA

[132] Sprzezenie zwrotne
4-20 mA

[133] Prad sil. 4-20 mA

[134] Ogr. % momentu
4-20 mA

[135] Nom. % obrotu 4-20
mA

[136] Moc 4-20 mA
[137] Predkosc 4-20 mA
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[138]
[139]
[140]
[141]

[142]

[150]

Moment 4-20 mA
Ster.mag. 0-20 mA
Ster.mag. 4-20 mA

Ster.mag. 0-20 maA,
timeout

Ster.mag. 4-20 mA,
timeout

Maks.cz.wyj. 4-20 mA

M 2. Sposdb programowania

6-51 Minimalna skala wyjscia zacisku 42

Zakres:
0%*

[0 — 200%]

Zastosowanie:

Zeskalowac minimalne wyjscie wybranego sygnatu analogowe-
go na zacisku 42, jako procent wartosci maksymalnej sygnatu,
tj. jesli zadane jest 0 mA (lub 0 Hz) przy 25% maksymalnej
wartosci wyjsciowej, nalezy zaprogramowacé 25%. Wartosci
skalowania az do 100% nie mogq przewyzszac¢ odpowiedniego
ustawienia w par.6-52.

Prad
(mal

0/4

130BA075.1C

-

0%

ot — — — —

T T >
Skala wyjscia Skala wyjscia 100% Sygnat

analogowego analogowego wyjscia
niski wysoki analogowego
P 6-51 P 6-52 zewn.:predkosé

[obr/min]

6-52 Maksymalna skala wyjscia zacisku 42

Zakres:
100 %*

[000 — 200%]

Zastosowanie:

Skalowa¢ maksymalne wyjscie wybranego sygnatu analogowe-
go na zacisku 42. Ustawi¢ warto$¢ na wymagang maksymalng
wartos¢ wyjscia sygnatu pradu. Zeskalowac wyjscie, aby podac
prad nizszy od 20 mA w petnej skali lub 20 mA na wyjsciu ponizej
100% maksymalnej wartosci sygnatu. Jesli wymagany jest prad
wyjsciowy 20 mA o wartosci miedzy 0 - 100% petnej skali syg-
natu wyjéciowego, nalezy zaprogramowac tg warto$¢ procento-
wa W parametrze, np. 50% = 20 mA. Jesli prad miedzy 4 i 20
mA jest wymagany przy maksymalnej wartosci wyjsciowej
(100%), warto$¢ procentowg oblicza sie w nastepujacy sposdb:

20 mA | wymagane maksymalna prad x 1(/).06_%]0 mA - 20 x 100 200 %

10
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Prad

(mA] §

130BA075.1C

|
|
|
|
|
| >
1
10

T T >
% Skala wyjscia Skala wyjscia 0% Sygnat
analogowego analogowego wyjscia
niski wysoki analogowego

P 6-51 P 6-52 zewn.:predko$¢
[obr/min]

6-53 Sterowanie magistrala wyjsciem zacisku 42
Zakres:
0.00%*

[0.00 — 100.00 %]

Zastosowanie:

Utrzymuje poziom wyjécia 42 w przypadku sterowania magi-
strala.

6-54 Zaprogramowany time-out wyjscia zacisku 42

Zakres:
0.00%%*

[0.00 — 100.00 %]

Zastosowanie:

Utrzymuje zaprogramowany poziom wyjscia 42.

W przypadku time-outu magistrali oraz wybrania funkgji time-
outu w par. 6-50, wyjscie zostanie zaprogramowane na tym
poziomie.

2.9.8. 6-6* Wyjscie analogowe 2 (MCB 101)

132

Wyjscia analogowe sq wyjsciami pradowymi: 0/4 - 20 mA. Zacisk wspdlny (zacisk X30/7) to ten
sam zacisk i potencjat elektryczny dla wspdlnego ztacza analogowego. Rozdzielczos¢ na wyijsciu
analogowym wynosi 12 bitow.

6-60 Wyjscie zacisku X30/8

Opcja:
(0]
[100]

[101]

[102]

[103]

Brak dziatania
Czestotliwos¢  wyj-
$ciowa (0 . 1000 Hz),
0,20 mA
Czestotliwos¢  wyj-
$ciowa (0 . 1000 Hz),

4,20 mA

Wartos¢ zadana
(Wart.zad. min.-
maks.),0,20mA
Wartos¢ zadana
(min.-maks.

wart.zad.), 4,20 mA
Sprzezenie  zwrotne
(sprzez.zwr. min.-
maks.), 0,20 mA
Sprzezenie  zwrotne
(sprzez.zwr. min.-
maks.), 4,20 mA

Zastosowanie:
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Prad silnika (maks.
wejscie-wyijscie), 0,20
mA

[104] Prad silnika (maks.
wejscie-wyjscie), 4,20
mA
Moment w stosunku
do ograniczenia O0-
Tlim, 0,20mA

[105] Moment w stosunku
do ograniczenia 0-
Tlim, 4,20 mA
Moment w stosunku
do znamionowego 0-
Tnom, 0,20 mA

[106] Moment w stosunku
do znamionowego 0-
Tnom, 4,20 mA
Moc (0-Pnom), 0,20
mA

[107] Moc (0-Pnom), 4,20
mA
Predkos¢ (0-Pred-
ko$¢émaks.), 0,20 mA

[108] Predkos¢  (0-Pred-
kos¢maks.), 4,20 mA
Moment  (+/-160%
momentu), 0-20 mA

[130] Moment (+/-160%
momentu), 4-20 mA
Czest.wyj. 4-20 mA

[131] Wartos¢ zadana 4-20
mA

[132] Sprzezenie zwrotne
4-20 mA

[133] Prad sil. 4-20 mA

[134] Ogr. % momentu
4-20 mA

[135] Nom. % obrotu 4-20
mA

[136] Moc 4-20 mA
[137] Predkos$¢ 4-20 mA
[138] Moment 4-20 mA

[139] Sterowanie magistrali
0-20 mA

[140] Sterowanie magistrali
4-20 mA

[141] Sterowanie magistrali
0-20 mA, time-out

[142] Sterowanie magistrali
4-20 mA, time-out

[150] Maks.cz.wyj. 4-20 mA
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6-61 Zacisk X30/8. Skala minimalna wyjscia
Zakres: Zastosowanie:

0%*  [0.00 - 200 %] Skaluje minimalne wyjscie wybranego sygnatu analogowego na
zacisku X30/8. Warto$¢ minimalng skaluje jako procent wartosci
maksymalnej sygnatu, tj. 0 mA (lub 0 Hz) przy 25% maksymal-
nej wartosci wyjsciowej, a 25% jest zaprogramowane. Ta war-
tos¢ nigdy nie moze przekracza¢ odpowiedniego ustawienia w
par. 6-62, jesli wartos¢ jest nizsza od 100%.

Parametr ten jest aktywny, kiedy opcjonalny modut MCB 101
jest zamontowany w przetwornicy czestotliwosci.

6-62 Maksymalne skalowanie wyjscia zacisku X30/8

Zakres: Zastosowanie:

100%* [0.00 - 200 %] Skaluje maksymalne wyjscie wybranego sygnatu analogowego
na zacisku X30/8. Ustawi¢ warto$¢ na wymagang maksymalng
warto$¢ wyjscia sygnatu pradu. Zeskalowac wartos¢ wyjsciowa,
aby podac prad nizszy od 20 mA w petnej skali lub 20 mA przy
wyjsciu ponizej 100% maksymalnej wartosci sygnatu. Jesli wy-
magany jest prad wyjsciowy 20 mA o wartosci miedzy 0 - 100%
petnej skali sygnatu wyjéciowego, nalezy zaprogramowac tg
wartos¢ procentowa w parametrze, np. 50% = 20 mA. Jesli prad
miedzy 4 i 20 mA jest wymagany przy maksymalnej wartoSci
wyjsciowej (100%), warto$¢ procentowg oblicza sie w nastepu-
jacy sposob:

20 mA | wymagane maksymalna prad x 100 %
20

i.e. 10 mA : 70 x 100 = 200%
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2.10. Parametry: regulatory

2.10.1. 7-** Sterowniki

Jest to grupa parametrow do konfiguracji urzadzen sterowniczych aplikacji.

2.10.2. 7-0* Reg. PID predkosci

Parametry konfiguracji regulacji PID predkosci.

7-00 Predkosc¢ PID - zrodto sprzezenia

Opcja:

(0]

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]

Sprzezenie  zwrotne
silnika p.1-02 (tylko
FC 302)

Enkoder 24V

MCB 102

MCB 103

Enkoder MCO 1
Enkoder MCO 2

Zastosowanie:

Wybrac enkoder dla sprzezenia zwrotnego petli zamknietej.
Sprzezenie zwrotne moze nadejs$¢ z innego enkodera (zazwyczaj
zamontowanego na aplikacji) niz enkodera sprzezenia zwrotne-
go, zamontowanego na silniku, wybranego w par. 1-02.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

Uwaga

Jesli stosuje sie oddzielne enkodery (tylko FC 302), ustawienia parametréw rozpe-
dzenia/zatrzymania w nastepujacych grupach: 3-4*, 3-5*%, 3-6*, 3-7* oraz 3-8*
muszg zosta¢ wyregulowane zgodnie z przetozeniem przektadni pomiedzy dwoma

enkoderami.

7-02 Wzm.proporcjonalne

Zakres:
Powia-
zane z
rozmia-
rem

[0.000 - 1.000]

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ sterownik proporcjonalnego wzmocnienia predkos-
ci. Wzmocnienie proporcjonalne wzmacnia bfad (np.: odchyle-
nie wystepujace miedzy sygnatem sprzezenia zwrotnego a
nastawq). Ten parametr jest uzywany ze sterownikiem par. 1-00
Petla otw predkosci [0] i Petla zamk predkosci [1]. Szybkg re-
gulacje uzyskuje sie przy duzym wzmocnieniu. Jednakze jesli
wzmochienie jest zbyt wysokie, proces moze stac sie niestabil-
ny.

7-03 Czas catkowania PID predkosci

Zakres:
8,0 ms*

[2,0 - 20000,0 ms]

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ sterownik zintegrowanego czasu predkosci, ktory
okresla czas potrzebny wewnetrznemu sterownikowi PID do po-
prawy btedéw. Im wiekszy btad, tym szybciej wzrasta wzmoc-
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nienie. Zintegrowany czas powoduje opOznienie sygnatu i
wynikajacy z tego efekt ttumienia i moze by¢ uzywany do wy-
eliminowania statego stanu btedu predkosci. Pobra¢ szybkie
sterowanie dzieki krétki zintegrowany czas, pomimo faktu, ze
gdy zintegrowany czas jest zbyt krotki, proces staje sie niesta-
bilny. Przedtuzajacy sie dtugi czas zintegrowany unieruchamia
wewnetrzng prace, prowadzac do powaznych odchylen z zada-
nej wartosci zadanej, poniewaz regulator procesu potrzebuje
zbyt dtugiego czasu na naprawe btedéw. Ten parametr jest uzy-
wany ze sterownikiem Petla otw predkosci [0] i Petla zamk
predkosci[1] ustawionymi w par. 1-00 Tryb konfiguracyjny.

7-04 Stala czasowa rozniczkowania PID predkosci

Zakres: Zastosowanie:

30,0 ms [0,0 - 200,0 ms] Wprowadzi¢ czas rdzniczkowania sterownika predkosci. Czas
rézniczkowania nie ma wptywu na btad staty. Dostarcza wzmoc-
nienie proporcjonalne do wskaznika zmiany sprzezenia zwrot-
nego. Im szybciej btad sie zmienia, tym wieksze bedzie
wzmocnienie cztonu rézniczkowego. Wzmocnienie jest propor-
cjonalne do tempa zmiany bteddw. Ustawienie tego parametru
na zero dezaktywuje uktad rézniczkujacy. Ten parametr jest
uzywany ze sterownikiem par. 1-00 Petla zamknieta predkosci

[1].

7-05 Ograniczenie wzmochnienia rézniczkowego PID predkosci

Zakres: Zastosowanie:

5.000* [1.0 - 20.0] UstawiC ograniczenie dla wzmocnienia dostarczanego przed
uktad rdzniczkujacy. Poniewaz wzmocnienie rozniczkujace
zwieksza sie przy wysokich czestotliwosciach, ograniczenie go
moze by¢ przydatne. Pozwala to na uzyskanie rzeczywistej za-
leznosci D przy niskich czestotliwosciach, oraz statej przy wyso-
kich czestotliwosciach. Ten parametr jest uzywany ze sterowni-
kiem par. 1-00 Petla zamknieta predkosci [1].

7-06 Stala czasowa filtra dolnoprzeptywowego PID predkosci

Zakres: Zastosowanie:
10,0 [1,0 - 100,0 ms] UstawiC statg czasowgq dla statej czasowej filtra dolnoprzepus-
ms* towego. Stata czasowa filtra thumi oscylacje na sygnale sygnatu

sprzezenia zwrotnego i poprawia stan statej pracy. Jest to ko-
rzystne, np.: jesli w systemie wystepuje duza ilos¢ hatasow/
szumow, patrz ponizsza ilustracja. Jesli zostanie zaprogramo-
wana stata czasowa (T) np. 100 ms, czestotliwos¢ wylaczania
filtra dolnoprzepustowego wyniesie 1/0,1= 10 RAD/sek., co od-
powiada (10/2 x p) = 1,6 Hz. Regulator PID reguluje tylko
sygnat sprzezenia zwrotnego, ktdrego czestotliwo$¢ rdzni sie
mniej niz o 1,6 Hz. Jesli czestotliwos¢ sygnatu sprzezenia zwrot-
nego rdzni sie wiecej niz o 1,6 Hz, regulator PID nie reaguje.
Nalezy zwrdci¢ uwage, ze state filtrowane moze by¢ szkodliwe
dla dynamicznej pracy.

Ten parametr jest uzywany ze sterownikiem par. 1-00 Petla za-
mknieta predkosci[1] i sterownikiem Moment obrotowy [2].
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Sprzezenie zwrone

Zaktscony sygnat sprzezenia zwrotnego

Filtrowany sygnal sprzezenia zwrotnego

06 1 (s)

7-08 Czynnik posuwu do przodu predkosci PID

Zakres: Zastosowanie:

0%* [0 - 500%] Sygnat wartosci zadanej obchodzi sterownik predkosci o wybra-
ng wielkos¢. Funkcja ta zwieksza dziatanie dynamiczne petli
sterowania predkoscia.

2.10.3. 7-2* Sprzezenie zwrotne regulacji procesu

Wybra¢ Zrddta sprzezenia zwrotnego dla regulacji procesu PID oraz sposdb obstugi sprzezenia
zwrotnego.

7-20 Zrodio sprzezenia zwrotnego 1 procesu CL
Opcja: Zastosowanie:

Skuteczny sygnat sprzezenia zwrotnego powstaje z sumy dwdch
roznych sygnatéw wejsciowych.

Wybrac¢, ktdre wejscie przetwornicy czestotliwosci powinno by¢
traktowane jako zrddto pierwszego z tych sygnatéw. Drugi syg-
nat wejsciowy jest okreSlony w par. 7-22.

[0] *  Brak funkgji

[1] Wejscie  analogowe
53

[2] Wejscie  analogowe
54

[3] Wejscie czestotliwosci
29 (jedynie FC 302)

[4] Wejscie czestotliwosci
33

[5] Sprzezenie  zwrotne
magistrali 1

[6] Sprzezenie  zwrotne
magistrali 2

[7] Wejscie  analogowe
X30/11

[8] Wejscie  analogowe
X30/12
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7-22 Zrédlo sprzezenia zwrotnego 2 procesu CL

Opcja: Zastosowanie:
Skuteczny sygnat sprzezenia zwrotnego powstaje z sumy dwdch
roznych sygnatdw wejsciowych. Wybierz, ktdre wejscie prze-
twornicy czestotliwosci powinno by¢ traktowane jako Zrddto
pierwszego z tych sygnatow. Pierwszy sygnat wejsciowy jest
okreslony w par. 7-21.

[0] *  Brak funkgji

[1] Wejscie  analogowe
53

[2] Wejscie  analogowe
54

[3] Wejscie czestotliwosci
29 (jedynie FC 302)

[4] Wejscie czestotliwosci
33

[5] Sprzezenie  zwrotne
magistrali 1

[6] Sprzezenie  zwrotne
magistrali 2

[7] Wejscie  analogowe
X30/11

[8] Wejscie  analogowe
X30/12

2.10.4. 7-3* Regulacja PID procesu

Parametry konfiguracji regulacji PID procesu.

7-30 Proces PID sterowanie normalne/odwrocone

Opcja: Zastosowanie:

Kontrole normalna i odwrdcona sg konieczne z powodu roznicy
pomiedzy sygnatem wartosci zadanej a sygnatem sprzezenia

zwrotnego.

[0] * Normalna Ustawia regulacje procesu tak, aby czestotliwos$¢ wyjsciowa byta
zwiekszana.

[1] Odwrdcona Ustawia regulacje procesu tak, aby czestotliwo$¢ wyjsciowa byta

zmniejszana.

7-31 Przetwarzanie Anti Windup PID

Opcja: Zastosowanie:

[0]*  Wyk Konczy proces regulacji btedu, kiedy nie mozna juz wyregulo-
wac czestotliwosci wyjsciowe;j.

[1] Wi, Kontynuuje regulacje btedu nawet, kiedy czestotliwos¢ wyjscio-
wa nie moze byc¢ zwiekszona lub obnizona.
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7-32 Predkosc startowa PID procesu
Zakres: Zastosowanie:

0 obr./[0 - 6000 obr./min.] Wprowadzi¢ predko$¢ silnika, jaka ma zosta¢ osiggnieta jako

min* sygnat startowy dla rozpoczecia kontroli PID. Kiedy zasilanie
zostanie wtaczone, przetwornica czestotliwosci rozpocznie roz-
pedzanie i zacznie dziata¢ pod kontrolg petli otw. predkosci.
Nastepnie, kiedy zostanie osiagnieta predkos¢ PID procesu,
przetwornica czestotliwosci przetaczy sie na kontrole PID pro-
cesu.

7-33 Proporcjonalne wzmocnienie PID procesu
Zakres: Zastosowanie:

0,01 [0,00 - 10,00 b.d.] Wprowadzi¢ wzmocnienie proporcjonalne PID. Wzmocnienie
b.d.* proporcjonalne mnozy bfgd pomiedzy wartoscig zadang a syg-
natem sprzezenia zwrotnego.

7-34 Czas catkowania PID procesu

Zakres: Zastosowanie:

10000,0 [0.01 - 10000.00] Wprowadzi¢ czas catkowania PID. Integrator zapewnia coraz

0 sek.* wieksze wzmocnienie przy statym btedzie miedzy wartoscig za-
dang a sygnatem sprzezenia zwrotnego. Czas catkowania to
czas, potrzebny integratorowi do osiggniecia takiego samego
wzmochienia, jak wzmocnienie proporcjonalne.

7-35 Stala czasowa rozniczkowania PID procesu

Zakres: Zastosowanie:
0,00 [0,00 - 10,00 sek.] Wprowadzi¢ statg czasowgq rdzniczkowania PID. Czton rdznicz-
sek.* kowy nie reaguje na staty blad, lecz zapewnia wzmocnienie

tylko wéwczas, gdy biad ulega zmianie. Im szybciej btad sie
zmienia, tym wieksze bedzie wzmocnienie cztonu rézniczkowe-

go.

7-36 Ograniczenie wzmocnienia uktadu rézniczk. PID procesu

Zakres: Zastosowanie:
5,0 [1,0 - 50,0 b.d.] Ustawi¢ ograniczenie wzmocnienia ukfadu rdézniczkujacego
b.d.* (DG). Jesli brak ograniczenia, DG ulegnie zwiekszeniu, kiedy

zajdq szybkie zmiany. Aby uzyskac czyste wzmocnienie uktadu
rozniczkujacego przy wolnym tempie zmian oraz state wzmoc-
nienie uktadu rézniczkujacego dla szybkich zmian, nalezy ogra-
niczy¢ DG.

7-38 Wspotczynnik posuwu do przodu PID procesu

Zakres: Zastosowanie:

0%* [0 -500%] Wprowadzi¢ wspdtczynnik posuwu do przodu PID (FF). Wspot-
czynnik posuwu do przodu wysyta duze lub mate czesci sygnatu
wartosci zadanej w celu obejscia regulatora PID. W ten sposob
regulator PID wptywa jedynie na czes$¢ sygnatu sterujacego. Ja-
kakolwiek zmiana tego parametru moze jednakze wptyna¢ na
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predkosc¢ silnika. Wspdtczynnik posuwu do przodu zapewnia wy-
sokq dynamike podczas zmiany wartosci zadanej i mniejsze
przetezenie chwilowe. Par 7-38 jest aktywny, gdy par. 1-00 7ryb
konfiguracyjny jest ustawiony na ,Proces” [3].

7-39 Na zadanej szerokosci pasma
Zakres: Zastosowanie:

5%* [0 -200%] Wprowadzi¢ zadang szeroko$¢ pasma. Gdy btad regulacji PID
(réznica miedzy wartoscig zadang a wartoscig sprzezenia zwrot-
nego) jest mniejszy niz warto$¢ zadana tego parametru, bit
statusowy wartosci zadanej jest wysoki np. =1.
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2.11. Parametry: Komunikacja i opcje

2.11.1. 8-** Kom. i opcje

Jest to grupa parametréw do konfiguracji komunikacji i opcji.

2.11.2. 8-0* Ustawienia ogolne

Ustawienia ogodlne dla komunikacji oraz opciji.

8-01 Miejsce sterowania

Opcja: Zastosowanie:

[0] * Sterowanie cyfrowe i Sterowanie za pomoca wejscia cyfrowego i stowa sterujacego.
stowo ster.

[1] Tylko cyfrowe Sterowanie tylko za pomocg wejs¢ cyfrowych.

[2] Tylko stowo sterujgce Sterowanie tylko za pomoca stowa sterujacego.

Nastawa tego parametru zastepuje ustawienia w par. 8-50 do
8-56.

8-02 Zrédto stowa sterujacego

Opcja: Zastosowanie:
[0] Brak

[1] FC RS485

[2] FC USB

[3] Opcja A

[4] Opcja B

[5] Opcja CO

[6] Opcja C1

[30] Zewnetrzne CAN Wybrac¢ zrédto stowa sterujacego: jeden z dwoch interfejsow
szeregowych z czterech zainstalowanych opcji. Podczas poczat-
kowego uruchamiania, przetwornica czestotliwosci automatycz-
nie uruchamia ten parametr w Opcji A [3] jesli wykryje wazng
opcje magistrali zainstalowana w gniezdzie A. Jesli opcja ta zos-
tanie usunieta, przetwornica czestotliwosci wykryje zmiane kon-
figuracji, ustawi par.8-02 z powrotem na ustawienia fabryczne
FC RS485, a nastepnie zatrzyma sie. Jesli po wstepnym zata-
czeniu zasilania zostanie zainstalowana jakas opcja, ustawienie
par. 8-02 nie zmienia sie, ale przetwornica wytaczy sie a na wy-
Swietlaczu pokaze sie informacja: Alarm 67 Zmiana opdji.
Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

8-03 Czas time-outu stowa sterujacego

Zakres: Zastosowanie:

1 sek.* [0,1 —18000,0 sek.] Ustawi¢ maksymalny czas, jaki zgodnie z oczekiwaniami powi-
nien uptyna¢ miedzy odbiorem dwéch kolejnych komunikatéw.
Jesli ten czas zostanie przekroczony, oznacza to, ze komunikacja
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142

szeregowa zostata przerwana. Funkcja wybrana w par.
8-04 Funkgia time-out sfowa steruj. zostanie nastepnie przepro-
wadzona. Licznik time-outu jest uruchamiany przez wazne sto-
wo sterujace.

8-04 Funkcja time-out slowa sterujacego

Opcja: Zastosowanie:
[0]* Wyt
[1] Zatrzasniecie wyjscia
[2] Stop
[3] Jog — praca manew-
rowa

[4] Predkos¢ maks.
[5] Stop i wylaczenie
awaryjne

[7] Wybor zestawu para-
metréw 1

[8] Wybor zestawu para-
metrow 2

[9] Wybér zestawu para-
metrow 3

[10] Wybor zestawu para- Wybrac funkcje time-out. Funkcja time-out jest uruchamiana,
metrow 4 jesli stowo sterujace nie jest aktualizowane w czasie okreslonym
w par. 8-03 Czas time-out stowa sterujgcego.

- Wyt [0]. Wznowic sterowanie przez magistrale szere-
gowg {magistrala komunikacyjna lub standardowa)
uzywajac najbardziej aktualnego stowa sterujacego.

- Zatrzasniecie czestotliwosci [1]: Zatrzasnac czestotli-
wos¢ wyjsciowq do czasu wznowienia komunikacji.

- Stop [2]: Stop z automatycznym ponownym urucho-
mieniem po wznowieniu komunikacji.

- Jogging [3]: Silnik pracuje z czestotliwoscig JOG do
czasu wznowienia komunikacji.

- Maks. czestot. [4]: Silnik pracuje na czestotliwosci
maksymalnej do czasu wznowienia komunikacji.

- Stop i wytaczenie awaryjne [5]: Zatrzymuje silnik, na-
stepnie resetuje przetwornice czestotliwosci, w celu
ponownego uruchomienia: poprzez magistrale komu-
nikacyjna, poprzez przycisk resetu na LCP lub poprzez
wyjscie cyfrowe.

- Wybor zestawu parametrow 1-4 [7] - [10]: Ta opcja
zmienia zestaw parametrow pod warunkiem ponow-
nego ustanowienia komunikacji nastepujacej po time-
oucie stowa sterujgcego. Jesli komunikacja zostanie
wznowiona, w wyniku czego time-out zniknie, par.
8-05 Funkcja koniec time-outu okreSla, czy wznowic
zestaw parametrow uzywany przed time-outem, czy
wstrzymacC zestaw parametrow potwierdzony przez
funkcje time-out. W celu zmiany zestawu parametrow
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po time-out, nalezy wzig¢ pod uwage nastepujace wy-
magane konfiguracje: Ustawi¢ par.0-10 Aktywny zes-
taw par na ,,Rozne zestawy parametrow”[9], i wybrac
odpowiednie potaczenie w par. 0-12 7en zestaw para-
metrow pofaczony z.

8-05 Funkcja koniec time-outu

Opcja: Zastosowanie:
[0] WstrzymaC  zestaw Przetwornica czestotliwosci wstrzymuje zestaw parametrow wy-
parametrow brany w par. 8-04 i wySwietla ostrzezenie, az przetaczy sie na
par. 8-06. Nastepnie przetwornica wznawia pierwotny zestaw
parametrow.

znowi¢ zestaw pa- Prz rni Z iwosci wznawia zestaw par. row ak-
11*  WznowiC zesta a- Przetwornica czestotliwosc nawia zesta arametrow ak
rametrow tywny przed time-out.

Wybra¢ dziatanie po otrzymaniu prawidtowego stowa steruja-
cego po time-out. Ten parametr jest aktywny jedynie wtedy,
gdy par. 8-04 jest nastawiony na [Set-up 1-4].

8-06 Reset time-outu stlowa sterujacego

Opcja: Zastosowanie:
[0] *  Nie zeruj

[1] Resetuj Wybrac¢ Nie resetuj[1], aby powrdcic¢ do oryginalnego zestawu
parametrow przetwornicy czestotliwosci nastepujacego po sto-
wie sterujacym time-outu. Kiedy wartos¢ jest nastawiona na
Resetuj[1], przetwornica czestotliwosci przeprowadza kasowa-
nie i natychmiast powraca do nastawy e kasuj[0].

Wybra¢ Nie kasuj[0], aby zachowac zestaw parametrow okres-
lony w par. 8-04, Wybierz zest par 1-4 nastepujacy po time-out
stowa sterujacego.

Ten parametr jest aktywny jedynie wtedy, gdy Setup wstrzy-
mania [0] zostat wybrany w par. 8-05 Funkcja po time-oucie.

8-07 Wiaczenie diagnostyki

Opcja: Zastosowanie:
[0] *  Wylaczone

[1] Wiaczy¢ w razie alar-
mu
[2] Wiaczyc€ przy alarmie/ Ten parametr wigcza i steruje funkcjg diagnostyki przetwornicy
ostrzezeniu. czestotliwosci i umozliwia rozszerzenie danych diagnostyki do
24 bajtow.

Uwaga
Odpowiedni jedynie dla Profibus.
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- Wyt [0]: Nie wysytac rozszerzonych danych diagnos-
tycznych, nawet jesli pojawiajg sie w przetwornicy
czestotliwosci.

- Aktywacja przy alarmie [1]: Wystac rozszerzone dane
diagnostyczne, kiedy w par. alarmu 16-90 lub 9-53
wystapi jeden lub wiecej alarméw.

- Whtaczy¢ przy alarmie/ostrzeZzeniu. [2]: Rozszerzone
dane diagnostyczne sg wysytane, jesli w par. alarmu
16-90 lub 9-53 lub par. ostrzezenia 16-05 wystapi je-
den lub wiecej alarméw/ostrzezen.

W skfad ramki rozszerzonej diagnostyki wchodza:

Bajt Tres$¢ Opis
0-5 Standardowe dane Standardowe dane diagnostyczne DP
diagnostyczne DP
6 Dtugos¢ xx PDU Nagtdwek rozszerzonych danych diag-
nostycznych
7 Typ statusu = 0x81 Nagtéwek rozszerzonych danych diag-
nostycznych
8 Gniazdo = 0 Nagtdwek rozszerzonych danych diag-
nostycznych
9 Informacja o statusie Nagtéwek rozszerzonych danych diag-
=0 nostycznych
10 - 13 Par. 16-92 VLT Stowo ostrzezenia VLT
14-17 Par. 16-03 VLT Stowo statusowe VLT
18 -21 Par. 16-90 VLT Stowo alarmowe VLT
22-23 Par. 9-53 VLT Stowo ostrzezenia komunikacji (Profi-
bus)

Wiaczenie diagnostyki moze zwiekszy¢ ruch w magistrali. Funk-
cje diagnostyczne nie sg obstugiwane przez wszystkie typy ma-
gistral komunikacyjnych.

2.11.3. 8-1* Ustawienia stowa sterujacego

144

Parametry konfiguracji profilu stowa sterujacego opcji.

8-10 Profil stowa sterujacego

Opcja:
(o] *
[1]

(5]

(7]

Zastosowanie:
Profil FC
Profil PROFIdrive
ODVA
CANopen DSP 402 Wybrac¢ interpretacje stow sterujacych i statusu odpowiadaja-

cych zainstalowanej magistrali komunikacyjnej. Na wyswietla-
czu widoczne beda jedynie te wybory, ktére sa wazne dla
magistrali zainstalowanej w gniezdzie A.

W celu uzyskania wskazowek na temat wyboru Profilu FC[0] i
Profilu PROFIdrive [1] prosze odniesc sie do czeSci Komunikacja
szeregowa przez interfejs RS 485.

W celu uzyskania dodatkowych wskazéwek dotyczacych wyboru
Profilu PROFIdrive[1], ODVA[5]i CANopen DSP 402(7], prosze
odnies¢ sie do instrukcji obstugi zainstalowanej magistrali.

MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Przewodnik programowania FC 300 M 2. Sposdb programowania

8-13 Konfigurowane stowo statusowe STW
Opcja: Zastosowanie:

Ten parametr umozliwia konfiguracje bitu 12 — 15 w stowie sta-
tusowym.

[0] Brak funkgji

[1]1*  Profil domysiny Funkcja odpowiada ustawieniu domys$inemu profilu wykonane-
mu w par. 8-10.

[2] Tylko alarm 68 Ustawiac tylko w przypadku alarmu 68.

[3] Wylaczenie awaryjne Ustawione w przypadku alarmu, oprdcz sytuacji, w ktorej wyta-
oprocz alarmu 68 czenie awaryjne jest wykonywane przez alarm 68.

[16] Status T37 DI Bit oznacza status zacisku 37.

»,0" 0znacza niski poziom T37 (bezpieczny stop)
1" oznacza wysoki poziom T37 (zwykly)

2.11.4. 8-3* Ustawienia portu FC

Parametry konfiguracji portu FC

8-30 Protokot

Opcja: Zastosowanie:

[0] * FC

[1] FC MC Wybrac protokoét dla (standardowego) portu FC.
Zakres: Zastosowanie:

1* [1-126] Wprowadzi¢ adres dla (standardowego) portu FC.

Prawidtowy zakres: 1 - 126.

8-32 Szybkosc¢ transmisji portu FC

Opcja: Zastosowanie:

[0] 2400 b/s

[1] 4800 b/s

[21* 9600 b/s

[3] 19200 b/s

[4] 38400 b/s

[7] 115200 b/s Wybor szybkosci transmisji dla (standardowego) portu FC.

8-35 Minimalne opdznienie odpowiedzi

Zakres: Zastosowanie:

10 ms* [1 - 500 ms] Okresli¢ minimalny czas opdznienia miedzy otrzymaniem zada-
nia a przestaniem odpowiedzi. Stuzy do eliminowania modemo-
wych opdznien cyklu
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8-36 Maksymalne op6znienie odpowiedzi

Zakres: Zastosowanie:
5000 [1-10000 ms] Okresli¢ minimalny czas opdznienia miedzy przestaniem zadania
ms* a otrzymaniem odpowiedzi. Przekroczenie tego opdznienia spo-

woduje time-out stowa sterujacego.

8-37 Maks. opdznienie miedzy znakami

Zakres: Zastosowanie:

25 ms* [0 - 30 ms] Okresli¢ maksymalng dopuszczalng przerwe czasowg pomiedzy
otrzymaniem dwdch bitdw. Ten parametr aktywuje time-out,
jesli transmisja zostanie przerwana.

Ten parametr jest aktywny jedynie wtedy, gdy par. 8-30 jest
ustawiony na protokdt FC MC[1].

8-40 Nastawa protokotu FC MC

Opcja: Zastosowanie:

[1]1*  Standardowy komuni-
kat 1

[200] Niestandardowy ko- Umozliwia korzystanie z dowolnie skonfigurowanych komunika-
munikat tow lub komunikatéw standardowych dla portu FC.

2.11.5. 8-5* Cyfrowe/Magistrala

Parametry konfiguracji potaczenia stowa sterujacego wejscia cyfrowego/ magistrali.

8-50 Wybor wybiegu silnika

Opcja: Zastosowanie:
[0] Wejscie cyfrowe

[1] Magistrala

[2] Logiczne I

[31* Logiczne LUB

Wybra¢ miedzy sterowaniem funkcjg wybiegu silnika przez za-
ciski (wejscie cyfrowe) i/lub przez magistrale.

Uwaga
Ten parametr jest aktywny tylko, gdy par. 8-01 Miejsce sterowania jest ustawiony
na [0] Stowo cyfrowe i sterujgce.

8-51 Wybor szybkiego zatrzymania

Opcja: Zastosowanie:

[0] Wejscie cyfrowe
[1] Magistrala
[2] Logiczne I

[3]* Logiczne LUB Wybra¢ miedzy sterowaniem funkcjg szybkiego zatrzymania
przez zaciski (wejscie cyfrowe) i/lub przez magistrale.
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Uwaga

Ten parametr jest aktywny tylko, gdy par. 8-01
Miejsce sterowania jest ustawiony na [0] Sfowo
cyfrowe i sterujgce.

8-52 Wybor hamulca DC

Opcja: Zastosowanie:
[0] Wejscie cyfrowe

[1] Magistrala

[2] Logiczne I

[3]1 * Logiczne LUB

Wybra¢ miedzy sterowaniem funkcja hamowania DC przez za-
ciski (wejscie cyfrowe) i/lub przez magistrale.

Uwaga

Ten parametr jest aktywny tylko, gdy par. 8-01 Miejsce sterowania jest ustawiony
na [0] Sfowo cyfrowe i sterujgce.

8-53 Wybor startu

Opcja: Zastosowanie:

[0] Wejscie cyfrowe

[1] Magistrala Aktywuje polecenie Start przez port komunikacji szeregowej lub
opcje magistrali komunikacyjnej.

[2] Logiczne I Aktywuje polecenie Start przez magistrale komunikacyjna/port
komunikacji szeregowej I dodatkowo przez jedno z wejs¢ cy-
frowych.

[31 * Logiczne LUB Aktywuje polecenie Start przez magistrale komunikacyjna/port
komunikacji szeregowej LUB dodatkowo przez jedno z wejs¢
cyfrowych.

Wybra¢ miedzy sterowaniem funkcjg startu przetwornicy czes-
totliwosci przez zaciski (wejscie cyfrowe) i/lub przez magistrale.

Uwaga

Ten parametr jest aktywny tylko, gdy par. 8-01 Miejsce sterowania jest ustawiony
na [0] Sfowo cyfrowe i sterujgce.

8-54 Wybor zmiany kierunku obrotow

Opcja: Zastosowanie:
[0] Wejscie cyfrowe

[1] Magistrala

[2] Logiczne 1
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[3]* Logiczne LUB Wybra¢ miedzy sterowaniem funkcja Zmiany kierunku obrotu
konwertera przez zaciski (wejscie cyfrowe) i/lub przez magi-
strale.

Wybra¢ Magistrala [1], aby aktywowac polecenie Zmiany kie-
runku obrotu przez port komunikacji szeregowej lub opcje ma-
gistrali komunikacyjnej.

Wybrac Logiczne I[2], aby aktywowac polecenie Zmiany kie-
runku obrotu przez magistrale/port komunikacji szeregowej,
ORAZ dodatkowo przez jedno z wejsc cyfrowych.

Wybra¢ Logiczne LUB [3], aby aktywowac polecenie Zmiany
kierunku obrotu przez magistrale/port komunikacji szeregowej,
LUB dodatkowo przez jedno z wejs¢ cyfrowych.

Uwaga

Ten parametr jest aktywny tylko, gdy par. 8-01
Miejsce sterowania jest ustawiony na [0] Sfowo
cyfrowe i sterujgce.

8-55 Wybor zestawu parametrow

Opcja: Zastosowanie:
[0] Wejscie cyfrowe
[1] Magistrala Aktywuje wybdr zestawu parametrow przez port komunikacji

szeregowej lub opcje magistrali komunikacyjnej.

[2] Logiczne I Aktywuje wybdr zestawu parametréw przez magistrale komu-
nikacyjna/port komunikacji szeregowej I dodatkowo przez jed-
no z wejs¢ cyfrowych.

[31* Logiczne LUB Aktywowac wybor zestawu parametrow przez magistrale komu-
nikacyjna/port komunikacji szeregowej LUB dodatkowo przez
jedno z wejs¢ cyfrowych.

Wybrac miedzy sterowaniem wyboru zestawu parametréw prze-
twornicy czestotliwosci przez zaciski (wejscie cyfrowe) i/lub
przez magistrale.

Uwaga
Ten parametr jest aktywny tylko, gdy par. 8-01 Miejsce sterowania jest ustawiony
na [0] Sfowo cyfrowe i sterujgce.

8-56 Wybor programowanej wartosci zadanej

Opcja: Zastosowanie:
[0] Wejscie cyfrowe
[1] Magistrala Aktywuje wybor programowanej wartosci zadanej przez port

komunikacji szeregowej lub opcje magistrali komunikacyjnej.

[2] Logiczne I Aktywuje wybor programowanej wartosci zadanej przez magi-
strale komunikacyjna/port komunikacji szeregowej I dodatkowo
przez jedno z wejs¢ cyfrowych.
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[31 * Logiczne LUB Aktywuje wybor programowanej wartosci zadanej przez magi-
strale komunikacyjna/port komunikacji szeregowej LUB dodat-
kowo przez jedno z wejs¢ cyfrowych.

Wybra¢ sterowanie programowang wartoscig zadang przetwor-
nicy czestotliwoSci przez zaciski (wejscie cyfrowe) i/lub przez
magistrale.

Uwaga
Ten parametr jest aktywny tylko, gdy par. 8-01 Miejsce sterowania jest ustawiony
na [0] Sfowo cyfrowe i sterujgce.

2.11.6. 8-9* Jog z magistrali

Parametry do ustawienia Jog z magistrali.

8-90 Predkosc 1 pracy manewrowej - Jog magistrali

Zakres: Zastosowanie:

100 [0 - par. 4-13 Obr./ Wprowadzi¢ predkos¢ pracy Jog. To jest stata predkos¢ (Jog -
obr./ min] pracy manewrowej) aktywowana przez port szeregowy lub op-
min* cje magistrali.

Zakres: Zastosowanie:

200 [0 - par. 4-13 Obr./ Wprowadzi¢ predkos¢ pracy Jog. To jest stata predkosc (Jog -
obr.,/  min] pracy manewrowej) aktywowana przez port szeregowy lub op-
min* cje magistrali.
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2.12. Parametry: Profibus

2.12.1. 9-** Profibus

150

Grupa parametrow dla Profibus.

9-00 Wartos¢ zadana

Zakres:
0*

[0-65535]

Zastosowanie:

W tym parametrze cykliczna warto$¢ zadana pochodzi z mastera
klasy 2. Jezeli priorytet trybu sterowania ustawiony jest na mas-
tera klasy 2, wartos¢ zadana przetwornicy czestotliwosci jest
pobierana z tego parametru, natomiast cykliczna warto$¢ zada-
na jest pomijana.

9-07 Wartosc rzeczywista

Zakres:
0*

[0-65535]

Zastosowanie:

Parametr ten dostarcza odpowiedz aktualnej wartosci zadanej
dla mastera klasy 2. Parametr jest wazny tylko, jezeli priorytet
trybu sterowania ustawiony jest na mastera klasy 2.

9-15 Konfiguracja zapisu PCD

Tablica [10]

Brak

3-02 Minimalna war-
toé¢ zadana

3-03 Maksymalna
warto$¢ zadana

3-12 Warto$¢ doga-
niania/zwalniania
3-41 Czas rozpedza-
nia 1

3-42 Czas zatrzyma-
nia 1

3-51 Czas rozpedza-
nia 2

3-52 Czas zatrzyma-
nia 2

3-80 Czas rozpedze-
nia/zatrzymania dla
pracy Jog

3-81 Czas rozpedza-
nia/zatrzymania dla
szybkiego stopu

4-11 Dolne ogranicze-
nie predkosci silnika
[Obr./min]
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4-13 Gérne ograni-
czenie predkosci silni-
ka [Obr./min]

4-16 Ograniczenie
momentu w trybie sil-
nika

4-17 Ograniczenie
momentu w trybie ge-
neratora

7-28 Minimalne sprze-
zenie zwrotne

7-29 Maksymalne
sprzezenie zwrotne
8-90 Predkos¢ Jog 1
magistrali

8-91 Predko$¢ Jog 2
magistrali

16-80 CTW magistrali
komunikacyjnej 1
16-82 REF magistrali
komunikacyjnej 1
34-01 Zapis PCD 1 do
MCO

34-02 Zapis PCD 2 do
MCO
34-03 Zapis PCD 3 do
MCO
34-04 Zapis PCD 4 do
MCO
34-05 Zapis PCD 5 do
MCO

34-06 Zapis PCD 6 do
MCO

34-07 Zapis PCD 7 do

MCO

34-08 Zapis PCD 8 do

MCO

34-09 Zapis PCD 9 do

MCO

34-10 Zapis PCD 10 Wybra¢ parametry, ktére majg zostac przydzielone do komuni-

do MCO katow PCD 3 do 10. Liczba dostepnych PCD zalezy od typu
komunikatu. Wartosci w PCD 3 do 10 sg zapisywane w wybra-
nych parametrach jako wartosci danych. Mozna takze okreslic
standardowy komunikat Profibus w par. 9-22.

9-16 Konfiguracja odczytu PCD

Tablica [10]

Brak

MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 151



2. Sposdb programowania

152

16-00 Stowo steruja-
ce

16-01 Warto$¢ zada-
na [jednostka]

16-02 Wartos¢ zada-
na %

16-03 Stowo statuso-
we

16-04  Rzeczywista
wartos¢ gtéwna [jed-
nostka]

16-05  Rzeczywista
warto$c¢ gtowna [%]
16-09 Odczyt niestan-
dardowy

16-10 Moc [kW]
16-11 Moc [KM]
16-12 Napiecie silnika
16-13 Czestotliwos¢
16-14 Prad silnika
16-16 Moment obro-
towy

16-17 Predkosc [obr./
min]

16-18 Stan termiczny
silnika

16-19 Temperatura
czujnika KTY

16-21 Kat fazowy
16-30 Napiecie w ob-
wodzie posrednim DC
16-32 Energia hamo-
wania/ s

16-33 Energia hamo-
wania / 2 min. 16-34
Temp. radiatora

16-35 Stan termiczny
inwertera

16-38 Stan regulatora
SL

16-39 Temp. karty
sterujacej

16-50 Zewnetrzna
wartos¢ zadana

16-51 Impulsowa
wartos¢ zadana

16-52 Sprzezenie
zwrotne [jednostka]
16-53 Wart. zadana
potencjometru cyfr.

Danfiti

Przewodnik programowania FC 300
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16-60 Wejscie cyfro-
we

16-61 Zacisk 53. Na-
stawa przetacznika
16-62 Wejscie analo-
gowe 53

16-63 Zacisk 54. Na-
stawa przetacznika
16-64 Wejscie analo-
gowe 54

16-65 Wyjscie analo-
gowe 42 [mA]

16-66 Wyjscie cyfro-
we [bin]

16-67 Wejscie czes-
totliwosci nr 29 [Hz]
16-68 Wejscie czes-
totliwosci nr 33 [Hz]
16-69 Wyjscie impul-
sowe # 27 [Hz]
16-70 Wyjscie impul-
sowe # 29 [Hz]
16-71 Wyjscie cyfro-
we [bin]

16-84 STW opcji kom.
[wart. binarna]

16-85 Sygnat CTW 1
portu FC

16-90 Stowo alarmo-
we

16-91 Stowo alarmo-
we 2

16-92 Stowo ostrze-
Zenia

16-93 Stowo ostrze-
zenia 2

16-94  Rozszerzone
stowo statusowe

16-95 Rozszerzone
stowo statusowe 2
34-21 Odczyt PCD 1 z
MCO

34-22 Odczyt PCD 2 z
MCO

34-23 Odczyt PCD 3 z
MCO

34-24 Odczyt PCD 4 z
MCO

34-25 Odczyt PCD 5 z
MCO
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34-26 Odczyt PCD 6 z
MCO
34-27 Odczyt PCD 7 z
MCO
34-28 Odczyt PCD 8 z
MCO

34-29 Odczyt PCD 9 z
MCO

34-30 Odczyt PCD 10
z MCO

34-40 Wejscia cyfro-
we

34-41 Wyjscia cyfro-
we

34-50 Aktualna pozy-
cja

34-51 Pozycja naka-
zana

34-52 Aktualna pozy-
Cja mastera

34-53 Pozycja indek-
sowa slave

34-54 Pozycja indek-
sowa mastera

34-55 Potozenie krzy-
wej

34-56 Btad wyszuki-
wania

34-57 Btad synchroni-
zadji

34-58 PredkosS¢ rze-
czywista

34-59 Predko$¢ rze-
czywista mastera
34-60 Status synchro-
nizacji

34-61 Status osi

34-62 Status progra-
mu

M Przewodnik programowania FC 300

Wybrac parametry, ktére majq zostac przydzielone do komuni-
katow PCD 3 do 10. Liczba dostepnych PCD zalezy od typu
komunikatu. PCD 3 do 10 zawierajq rzeczywistg wartos¢ danych
wybranych parametréw. Dla standardowego komunikatu Profi-
bus, patrz par.9-22.

9-18 Adres wezila

Zakres:
126%*

[0 - 126]

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ adres stacji w tym parametrze lub alternatywnie w
przetaczniku sprzetu. W celu dostosowania adresu stacji w par.
9-18, przetacznik sprzetu musi zosta¢ ustawiony na 126 lub 127
(np.: wszystkie przefaczniki ustawione na ,wt.”). W innym przy-
padku parametr wyswietli aktualne ustawienia przetacznika.
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9-22 Wybor komunikatu

Opcja: Zastosowanie:
[1] Standardowy komuni-
kat 1
[101] PPO1
[102] PPO2
[103] PPO3
[104] PPO4
[105] PPO5
[106] PPO6
[107] PPO7
[108] * PPO 8 Tylko do odczytu.

Wyswietla konfiguracje komunikatu Profibus.

9-23 Parametry dla sygnalow

Tablica [1000]
Tylko do odczytu

Ten parametr zawiera liste sygnatdw, ktére mozna wprowadzac
w par. 9-15 i 9-16.

9-27 Edycja parametru
Opcja: Zastosowanie:

Parametry mozna edytowac przez Profibus, interfejs standardo-
wy RS485 lub LCP.

[0] Wytaczone Wytacza opcje edycji przez Profibus.
[1]*  Wigczone Wiacza opcje edycji przez Profibus.

9-28 Sterowanie procesem

Opcja: Zastosowanie:

Sterowanie procesem (ustawienie stowa sterujgcego, wartosci
zadanej predkosci i danych procesu) jest mozliwe przez Profibus
lub standardowa magistrale komunikacyjng, ale nie przez oba
te elementy jednoczesnie. Sterowanie lokalne przy pomocy LCP
jest zawsze mozliwe. Sterowanie przez funkcje sterowania pro-
cesem jest mozliwe za pomocq zaciskow lub magistrali, w za-
leznosci od ustawienia par. 8-50 do 8-56.

[0] Wyt Wytacza sterowanie procesem przez Profibus i wiacza to stero-
wanie przez standardowg magistrale komunikacyjng lub Profi-
bus Master klasy 2.

[1]1*  Aktywuj cykliczny na- Aktywuje sterowanie procesem przez Profibus Master klasy 1 i
ped master wylacza ja przez magistrale standardowa lub Profibus Master
klasy 2.
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9-44 Licznik komunikatow o btedach
Zakres: Zastosowanie:

o* [0-65535] Parametr ten wysSwietla liczbe btedow zapisanych w par. 9-45 i
9-47. Maksymalna pojemnos¢ bufora wynosi 8 btedéw. Bufor i
licznik sq zerowane przy resecie lub rozruchu.

9-45 Kod btedu
Zakres: Zastosowanie:

0* [0-0] Ten bufor zawiera stowo alarmowe dla wszystkich alarmoéw,
ktére nastapity po ostatnim resecie lub rozruchu. Pojemnosc
bufora wynosi maksymalnie osiem bteddw.

9-47 Nr btedu

Zakres: Zastosowanie:

0* [0-0] Ten bufor zawiera numer btedu (tzn. 2 dla btedu typu live zero
a 4 dla utraty fazy gtéwnego zasilania) dla wszystkich alarmoéow
i ostrzezen, ktdre wystgpity po ostatnim resecie lub rozruchu.
Pojemnos$¢ bufora wynosi maksymalnie osiem bteddw.

9-52 Licznik sytuacji awaryjnych

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 1000] Parametr ten wysSwietla liczbe bteddw, ktére miaty miejsce od
ostatniego resetu lub rozruchu.

9-53 Slowo ostrzezenia Profibus
Opcja: Zastosowanie:

Ten parametr wysSwietla ostrzezenia komunikacyjne Profibus.
Prosze odnies¢ sie do Instrukcii obstugi Profibus, w celu uzys-
kania dalszych informaciji.

Tylko do odczytu

&

Znaczenie:

Brak potaczenia z DP-master

Nieuzywane

FDL (warstwa tacza danych magistrali komunikacyjnej) nie jest prawidtowa
Otrzymano polecenie skasowania danych

Warto$¢ rzeczywista nie jest aktualizowana
Wyszukiwanie szybkosci transmisji

PROFIBUS ASIC nie przekazuje

Inicjalizacja PROFIBUS nie jest prawidtowa
Przetwornica czestotliwosci wytaczyta sie awaryjnie
Btad wewnetrzny CAN

10 Nieprawidtowa konfiguracja danych z PLC

11 Nieprawidtowe ID wystane przez PLC

12 Wystapit btad wewnetrzny

13 Nie skonfigurowano

14 Aktywny timeout

15 Ostrzezenie 34 aktywne

LONOOTUHA,WNHFOT
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9-63 Rzeczywista predkos¢ transmisji
Opcja: Zastosowanie:

Ten parametr wyswietla rzeczywistg szybkos$¢ transmisji PRO-
FIBUS. Profibus Master automatycznie ustawia szybkosc trans-
misji.

Tylko do odczytu

[0] 9,6 kb/s
[1] 19,2 kb/s
[2] 93,75 kb/s
[3] 187,5 kb/s
[4] 500 kb/s
[6] 1500 kb/s
[7]1 3000 kb/s
[8] 6000 kb/s
[9] 12000 kb/s
[10] 31,25 kb/s
[11] 45,45 kb/s

[255] Brak szybkosci trans-
misji

9-64 Identyfikacja urzadzenia
Zakres: Zastosowanie:

0* [0-0] Ten parametr zawiera identyfikacje urzadzenia. Prosze odnie$¢
sie do Instrukcji obstugi Profibus, MG33CXYY w celu uzyskania
dalszych informacji.

9-65 Numer profilu
Zakres: Zastosowanie:
Tylko do odczytu

0* [0 -0] Ten parametr zawiera identyfikacje profilu. Bajt 1 zawiera nu-
mer profilu, a bajt 2 numer wersji profilu.

Uwaga
Ten parametr nie jest widoczny przez LCP.

9-67 Stowo sterujace 1
Zakres: Zastosowanie:

0* [0-65535] Przyjmuje stowo sterujace z mastera klasy 2 w takim samym
formacie, jak PCD 1.

9-68 stowo statusowe 1
Zakres: Zastosowanie:

0* [0-65535] Dostarcza stowo statusowe dla mastera klasy 2 w takim samym
formacie, jak PCD 2.
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9-70 Edytuj zestaw parametrow

Opcja: Zastosowanie:
Wybra¢ zestaw do edytowania.

[0] Fabryczny zestaw pa- Wykorzystuje domysine dane. Opcja ta moze by¢ wykorzystana
rametréow jako zrédto danych, w celu przywrécenia parametrow do zna-
nego stanu.

[1]1*  Zestaw parametréw 1 Edycja zestawu parametréw 1.

[2] Zestaw parametréw 2 Edycja zestawu parametréw 2.

[3] Zestaw parametrow 3 Edycja zestawu parametrow 3.

[4] Zestaw parametrow 4 Edycja zestawu parametrow 4.

[9] Aktywny zestaw para- Wykorzystuje aktywny zestaw parametrow wybrany w par.
metréw 0-10.

Parametr ten jest wykorzystywany tylko dla LCP i magistral. Patrz takze par. 0-11 Edytuj zestaw

parametrow.

9-71 Zapis wartosci danych

Opcja: Zastosowanie:
Wartosci parametréw zmienione przez Profibus nie sg zapisy-
wane automatycznie w pamieci trwatej. Uzy¢ tego parametru,
aby aktywowac funkcje przechowujacg wartosci parametru w
nielotnej pamieci EEPROM, tak aby zmienione wartosci para-
metrow zostaty zachowane, w przypadku zaniku mocy.

[0] *  Wyk Dezaktywuje funkcje zapisu w pamieci trwatej.

[1] ZapisaC  edytowany Zapisuje wszystkie wartosci parametru z zestawu parametrow

zestaw parametrow  wybranego w par. 9-70 w pamieci trwatej. Warto$¢ powraca do
Wyt. [0] po zapisaniu wszystkich wartosci.

[2] Zapisac wszystkie Zapisuje wszystkie wartosci parametrow dla wszystkich zesta-
zestawy parametrow wow parametrow w pamieci trwatej. Funkcja wraca do ustawie-
nia Wyt [0], kiedy wszystkie wartosci parametrow zostaty

zapisane.
9-72 Reset przetwornicy czestotliwosci
Opcja: Zastosowanie:
[0] *  Brak dziatania
[1] Reset zataczania zasi- Resetuje przetwornice czestotliwosci przy zataczeniu zasilania
lania (jak dla cyklu zasilania).
[3] Reset opcji kom. Resetuje jedynie opcje Profibus - funkcja uzyteczna po zmianie

pewnych ustawien w grupie parametréw 9-**, np.: par. 9-18.
W przypadku zresetowania przetwornica czestotliwosci zniknie
z magistrali, co moze powodowac¢ btedy komunikacji z maste-
rem.
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9-80 Zdefiniowane parametry (1)

Tablica [116]

Brak dostepu do LCP

Tylko do odczytu

0* [0 - 115] Ten parametr wyswietla liste wszystkich okreslonych parame-
tréw przetwornicy czestotliwosci dostepnych dla Profibus.

9-81 Zdefiniowane parametry (2)

Tablica [116]

Brak dostepu do LCP

Tylko do odczytu

0* [0 - 115] Ten parametr wySwietla liste wszystkich okreslonych parame-
tréw przetwornicy czestotliwosci dostepnych dla Profibus.

9-82 Zdefiniowane parametry (3)

Tablica [116]

Brak dostepu do LCP

Tylko do odczytu

0* [0 - 115] Ten parametr wySwietla liste wszystkich okreslonych parame-
tréw przetwornicy czestotliwosci dostepnych dla Profibus.

9-83 Zdefiniowane parametry (4)

Tablica [116]

Brak dostepu do LCP
Tylko do odczytu

0* [0 - 115] Ten parametr wySwietla liste wszystkich okreslonych parame-
tréw przetwornicy czestotliwosci dostepnych dla Profibus.
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9-84 Zdefiniowane parametry (5)

Zakres: Zastosowanie:
Tablica [116]
Brak dostepu do LCP
Tylko do odczytu

0%* [0 - 115] Ten parametr wyswietla liste wszystkich okreslonych parame-
trow przetwornicy czestotliwosci dostepnych dla Profibus.

9-90 Zmienione parametry (1)

Tablica [116]

Brak dostepu do LCP

Tylko do odczytu

0* [0 -115] Ten parametr wyswietla liste wszystkich okreslonych parame-
trow przetwornicy czestotliwosci, ktorych ustawienia sg odchy-
lone od ustawien fabrycznych.

9-91 Zmienione parametry (2)

Tablica [116]

Brak dostepu do LCP

Tylko do odczytu

0* [0 -115] Ten parametr wyswietla liste wszystkich okreslonych parame-
trow przetwornicy czestotliwosci, ktorych ustawienia sg odchy-
lone od ustawien fabrycznych.

9-92 Zmienione parametry (3)

Tablica [116]

Brak dostepu do LCP

Tylko do odczytu

0* [0 - 115] Ten parametr wySwietla liste wszystkich okreslonych parame-
trow przetwornicy czestotliwosci, ktorych ustawienia sg odchy-
lone od ustawien fabrycznych.
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9-94 Zmienione parametry (5)

Tablica [116]

Brak dostepu do LCP

Tylko do odczytu

0* [0 - 115] Ten parametr wySwietla liste wszystkich okreslonych parame-
trow przetwornicy czestotliwosci, ktdrych ustawienia sg odchy-
lone od ustawien fabrycznych.
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2.13. Parametry: Magistrala komunikacyjna DeviceNet
CAN

2.13.1. 10-** Magistrala komunikacyjna DeviceNet i CAN

Grupa parametréw dla magistrali komunikacyjnej Device Net CAN.

2.13.2. 10-0* Ustawienia wspdine

Grupa parametréw do konfiguracji wspolnych ustawien dla opcji magistrali komunikacyjnej CAN.

10-00 Protokot CAN

Opcja: Zastosowanie:

[0] CANopen

[1]1*  DeviceNet Wyswietli¢ aktywny protokét CAN.
Uwaga

Ta opcja zalezy od opcji zainstalowanej.

10-01 Wybor szybkosci transmisji

Opcja: Zastosowanie:
[16] 10 kb/s
[17] 20 kb/s

[18] 50 kb/s

[19] 100 kb/s

[20] * 125 kb/s

[21] 250 kb/s

[22] 500 kb/s Wybra¢ predkos¢ transmisji magistrali. Wybdr powinien odpo-
wiadac szybkosci transmisji urzadzenia gtdwnego i innych wez-
6w magistrali.

10-02 Identyfikacja MAC

Zakres: Zastosowanie:

63* [0-127] Wybor adresu stanowiska. Kazde stanowisko podtaczone do tej
samej sieci powinno mie¢ niepowtarzalny adres.

10-05 Odczyt licznika btedéw nadawania

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 255] Wyswietli¢ liczbe btedéw transmisji sterownika CAN od ostat-
niego zataczenia mocy.
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10-06 Odczyt licznika btedéw odbiorow

Opcja: Zastosowanie:

[0] 0-255 Wyswietli¢ liczbe otrzymanych btedéw transmisji sterownika
CAN od ostatniego zataczenia mocy.

10-07 Odczyt licznika wytaczen magistrali

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 255] Wyswietli¢ liczbe zdarzen wytaczenia magistrali od ostatniego
zataczenia zasilania.

2.13.3. 10-1* DeviceNet

Parametry charakterystyczne dla magistrali komunikacyjnej DeviceNet.

10-10 Wybor typu danych procesu

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac przyktad (komunikat) dla transmisji danych. Przyktady
dostepna zaleza od nastaw par. 8-10 Profil stowa sterujgcego.
Gdy par. 8-10 zostanie ustawiony na [0] Profil FG, w par. 10-10
dostepne beda opcje [0] i [1].

Gdy par. 8-10 zostanie ustawiony na [5] ODVA, w par. 10-10
dostepne beda opcje [2] i [3].

Przyktady 100/150 i 101/151 sg wiasciwe dla firmy Danfoss.
Przyktady 20/70 i 21/71 sq witasciwe dla profildw AC przetwor-
nicy czestotliwosci ODVA.

W celu otrzymania dalszych wskazédwek dotyczacych wyboru
komunikatéw, prosze odnies¢ sie do Instrukcji obstugi Device-
Net.

Nalezy zauwazy¢, ze zmiana tego parametru zostanie wykonana
natychmiast:

[0] Przyktad 100/150
[1] Przyktad 101/151
[2] Przyktad 20/70
[3] Przykiad 21/71

10-11 Zapis konfiguracji danych procesu

Opcja: Zastosowanie:
[0]1* Brak

3-02 Minimalna war-

tos¢ zadana

3-03 Maksymalna
wartosé¢ zadana

3-12 Warto$¢ doga-
niania/zwalniania
3-41 Czas rozpedza-
nia 1

3-42 Czas zatrzyma-
nia 1
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3-51 Czas rozpedza-
nia 2

3-52 Czas zatrzyma-
nia 2

3-80 Czas rozpedza-
nia/zatrzymania pracy
manewrowej

3-81 Czas rozpedza-
nia/zatrzymania szyb-
kiego zatrzymania
4-11 Ograniczenie ni-
skiej predkosci silnika
(obr./min.)

4-13 Ograniczenie
wysokiej  predkosci
silnika (obr./min.)
4-16 Tryb pracy silni-
ka z ograniczeniem
momentu

4-17 Tryb pracy gene-
ratora z ogranicze-
niem momentu

7-28 Minimalne sprze-
zenie zwrotne

7-29 Maksymalne
sprzezenie zwrotne
8-90 Predkos$¢ Jog 1
magistrali

8-91 Predkos¢ Jog 2
magistrali

16-80 1 CTW magi-
strali komunikacyjnej
(state)

16-82 1 REF magi-

strali komunikacyjnej
(state)

34-01 Zapis PCD 1 do
MCO

34-02 Zapis PCD 2 do
MCO
34-03 Zapis PCD 3 do
MCO
34-04 Zapis PCD 4 do
MCO

34-05 Zapis PCD 5 do
MCO

34-06 Zapis PCD 6 do
MCO

34-07 Zapis PCD 7 do
MCO

Danfiti

Przewodnik programowania FC 300
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34-08 Zapis PCD 8 do
MCO

34-09 Zapis PCD 9 do
MCO

34-10 Zapis PCD 10
do MCO

M 2. Sposdb programowania

Wybrac proces zapisu danych dla przyktadéw montazu wejscia/
wyjscia 101/151. Elementy [2] i [3] tej tablicy mogg zostac wy-
brane. Elementy [0] i [1] tablicy sg state.

10-12 Odczyt konfiguracji danych procesu

Opcja:

Brak

16-00 Stowo steruja-
ce

16-01 Warto$¢ zada-
na [jednostka]

16-02 Wartos¢ zada-
na %

16-03 Stowo statuso-
we (state)

16-04  Rzeczywista
wartos$¢ gtowna [jed-
nostka]

16-05  Rzeczywista
warto$¢ gtowna [%]
(stata)

16-10 Moc [kW]
16-11 Moc [KM]
16-12 Napiecie silnika
16-13 Czestotliwos¢
16-14 Prad silnika
16-16 Moment obro-
towy

16-17 Predkos¢ [obr./
min]

16-18 Stan termiczny
silnika

16-19 Temperatura
czujnika KTY

16-21 Kat fazowy
16-30 Napiecie w ob-
wodzie posrednim DC
16-32 EnergiaHamo-
wania/s

16-33 EnergiaHamo-
wania/2 min.

16-34 Temp. radiato-
ra

16-35 Stan termiczny
inwertera

Zastosowanie:
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16-38 Stan regulatora
SL

16-39 Temp. Kkarty
sterowania.

16-50 Zewnetrzna
warto$¢ zadana

16-51 Impulsowa
warto$¢ zadana

16-52 Sprzezenie
zwrotne [jednostka]
16-53 Wart. zadana
potencjometru cyfr.
16-60 Wejscie cyfro-
we

16-61 Zacisk 53. Na-
stawa przetacznika
16-62 Wejscie analo-
gowe 53

16-63 Zacisk 54. Na-
stawa przetacznika
16-64 Wejscie analo-
gowe 54

16-65 Wyjscie analo-
gowe 42 [mA]

16-66 Wyjscie cyfro-
we [bin]

16-67 Wejscie czes-
totliwosci nr 29 [Hz]
16-68 Wejscie czes-
totliwosci nr 33 [Hz]
16-69 Wyjscie impul-
sowe # 27 [Hz]
16-70 Wyjscie impul-
sowe # 29 [Hz]
16-71 Wyjscie prze-
kaznikowe [bin]
16-84 STW opdji ko-
munikacji

16-85 1 CTW portu FC
16-90 Stowo alarmo-
we

16-91 Stowo alarmo-
we 2

16-92 Stowo ostrze-
zenia

16-93 Stowo ostrze-
Zenia 2

16-94  Rozszerzone
stowo statusowe

Danfiti

Przewodnik programowania FC 300
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34-21 Odczyt PCD 1 z
MCO

34-23 Odczyt PCD 3 z
MCO

34-25 Odczyt PCD 5 z
MCO

34-27 Odczyt PCD 7 z
MCO

34-29 Odczyt PCD 9 z
MCO

34-40 Wejscia cyfro-
we

34-50 Aktualna pozy-
cja

34-52 Aktualna pozy-
Cja mastera

34-54 Pozycja indek-
sowa mastera

34-56 Btad wyszuki-
wania

34-58 Predko$¢ rze-
czywista

34-60 Status synchro-
nizacji

MG.33.M2.49 - VLT ® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 167



2. Sposéb programowania M Przewodnik programowania FC 300

34-62 Status progra- Wybrac odczyt danych procesu dla przyktadéw montazu wejs-
mu cia/wyjscia 101/151. Mozna wybrac elementy [2] i [3] tej tabli-
cy. Elementy [0] i [1] tablicy sg state.

10-13 Parametr ostrzezenia

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - FFFF] Wyswietlic stowo ostrzezenia okreslone dla DeviceNet. Jeden
bajt jest przyporzadkowany do kazdego ostrzezenia. Prosze od-
niesc¢ sie do Instrukcji obstugi DeviceNet (MG.33.DX.YY), w celu
uzyskania dalszych informacji.

&

Znaczenie:

Magistrala nieaktywna
Wyrazny time-out potaczenia
Potaczenie wejscie/wyjscie
Limit prob wyczerpany

Brak aktualizacji wartosci rzeczywistej
Magistrala CAN wyt.

Btad wysytania wejscia/wyjscia
Btad inicjalizacji

Brak zasilania magistrali
Magistrala wyt.

10 Btad bierny

11 Ostrzezenie o btedzie

12 Btad powielania ID MAC

13 Przekroczenie kolejki RX

14 Przekroczenie kolejki TX

15 Przekroczenie CAN

voNOUswN~Olw

10-14 Wartosc¢ zadana sieci

Tylko do odczytu z LCP.

Wybra¢ zrédta wartosci zadanej w przyktadzie 21/71 i 20/70.
[0]*  Wyk Udostepnia warto$¢ zadang przez wejscia analogowe/cyfrowe.

[1] WH. Udostepnia warto$¢ zadang przez magistrale komunikacyjna.

10-15 Sterowanie siecia

Tylko do odczytu z LCP.

Wybra¢ zrédto sterowania w Przyktadzie 21/71 i 20-70.
[0]*  Wyk Umozliwia sterowanie przez wejscia analogowe/cyfrowe.

[1] Wh. Umozliwia sterowanie przez magistrale komunikacyjna.

2.13.4. 10-2* Filtry COS

Parametry do konfiguracji ustawien filtrow COS.
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10-20 Filtr COS 1
Zakres: Zastosowanie:

0000* [0 - FFFF] Wprowadzi¢ wartos¢ Filtra COS 1, aby ustawi¢ maske filtra dla
stowa statusowego. Podczas pracy w COS (Change-Of-State =
zmiana stanu) mozna filtrowac bity w stowie statusowym, ktdre
powinny zostac wystane, jesli ulegng zmianie.

Zakres: Zastosowanie:

0000* [0 - FFFF] Wprowadzi¢ wartos¢ Filtra COS 2, aby ustawi¢ maske filtra dla
stowa statusowego. Podczas pracy w COS (zmiana stanu) moz-
na filtrowac bity w rzeczywistej wartosci gtdwnej, ktore nie
powinny zosta¢ wystane, jesli ulegng zmianie.

Zakres: Zastosowanie:

0000* [0 - FFFF] Wprowadzi¢ warto$¢ Filtra COS 3, aby ustawi¢ maske filtra dla
PCD 3. Podczas pracy w COS (zmiana stanu) mozna filtrowac
bity w PCD 3, ktdre nie powinny zosta¢ wystane, jesli ulegng
zZmianie.

10-23 Filtr COS 4

Zakres: Zastosowanie:

0000* [0 - FFFF] Wprowadzi¢ warto$¢ Filtra COS 4, aby ustawi¢ maske filtra dla
PCD 4. Podczas pracy w COS (zmiana stanu) mozna filtrowac
bity w PCD 4, ktdre nie powinny zosta¢ wystane, jesli ulegng
zmianie.

2.13.5. 10-3* Dostep do parametrow

Grupa parametrow zapewniajgca dostep do parametrdw zaindeksowanych oraz definiujgca zestaw
parametrow programowania.

10-30 Indeks tablicy
Zakres: Zastosowanie:
0* [0 - 255]
Tylko do odczytu z Wyswietlic parametry tablicy. Ten parametr jest wazny jedynie

LCP. wtedy, gdy jest zainstalowana magistrala komunikacyjna Devi-
ceNet.

10-31 Zapis wartosci danych

Opcja: Zastosowanie:
Wartosci parametrow zmienione przez DeviceNet nie sg zapisy-
wane automatycznie w pamieci nieulotnej. Uzy¢ tego parame-
tru, aby aktywowac funkcje przechowujaca wartosci parametru
w nielotnej pamieci EEPROM, tak aby zmienione wartosci para-
metréw zostaty zachowane, w przypadku zaniku mocy.
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[0] *  Wyk Dezaktywuje funkcje zapisu w pamieci trwatej.

[1] ZapisaC  edytowany Zapisuje wszystkie wartosci parametrow dla aktywnego zesta-
zestaw parametrdow  wu parametrow w pamieci trwatej. Warto$¢ powraca do Wyt.
[0] po zapisaniu wszystkich wartosci.

[2] Zapisac wszystkie Zapisuje wszystkie wartosci parametrow dla wszystkich zesta-
zestawy parametrow wow parametrow w pamieci trwatej. Funkcja wraca do ustawie-
nia Wyt [0], kiedy wszystkie wartosci parametrow zostaty

zapisane.

10-32 Aktualizacja Devicenet
Opcja: Zastosowanie:
Duza aktualizacja

Niewielka aktualizacja Sprawdzi¢ numer aktualizacji DeviceNet. Ten parametr stuzy do
tworzenia pliku ESD.

10-33 Zawsze zapis

Opcja: Zastosowanie:
[0]*  Wyk Dezaktywuje zapis danych w pamieci trwatej.
[1] Wh. Zachowuje dane parametru, otrzymane przez DeviceNet w pa-

mieci trwatej EEPROM jako domyslne.

10-39 Parametry F DeviceNet

Tablica [1000]

Brak dostepu do LCP

0* [0-0] Ten parametr stuzy do konfiguracji przetwornicy czestotliwosci
przez DeviceNet i budowania pliku EDS.
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2.14. Parametry: Logiczny sterownik zdarzen

2.14.1. 13-** Cechy programowania

Logiczny sterownik zdarzen (SLC) to zasadniczo sekwencja czynnoéci zdefiniowanych przez uzyt-
kownika (patrz par. 13-52[x]), wykonywanych przez SLC, gdy zdefiniowane przez uzytkownika,
powigzane zdarzenie (patrz par. 13-51[x]) zostanie oszacowane przez SLC jako PRAWDA. Wszyst-
kie zdarzenia i czynnosci sg numerowane i taczone w pary (stany). Oznacza to, ze gdy zdarzenie
[0] zostanie zrealizowane (osiggnie wartos¢ PRAWDA), nastepuje realizacja czynnosci [0]. Na-
stepnie oceniane s warunki zdarzenia [1]i jeSli zostang ocenione jako PRAWDA, zostanie
zrealizowana czynnos¢ [1], itd. W danym momencie oceniane jest tylko jedno zdarzenie. Jesli
zdarzenie zostanie ocenione jako FALSZ, nic sie nie dzieje (w SLC) podczas biezacego odstepu
skanowania i nie bedg oceniane zadne inne zdarzenia. Oznacza to, ze kiedy SLC startuje, ocenia
zdarzenie [0](i tylko zdarzenie [0]) w kazdym odstepie skanowania. Tylko kiedy zdarzenie [0]
zostanie ocenione jako PRAWDA, SLC realizuje czynnos¢ [0] i rozpoczyna ocene zdarzenia [1].
Mozna zaprogramowac od 1 do 20 zdarzerii czynnosci.

Po realizacji ostatniego zdarzenia / dziatania, sekwencja rozpoczyna sie ponownie od zdarzenia
[01/ dziatania [0]. llustracja przedstawia przyktad z trzema zdarzeniami / czynno$ciami:

Poczatek zdarzenia 130BA062.13
P13-01

Stan 1
Zdarzenie 1/
Czynnos¢ 1

Stan 2
Zdarzenie 2/
Czynnos¢ 2

Koniec zdarzenia
P13-02

~
AN
\ Koniec zdarzeniz

\ P13-02
Stan 4

Zdarzenie 4/
Czynnosé 4

Stan 2

Zdarzenie 3/
Czynnos$¢ 3

/
7

_“ Koniec zdarzenia
- P13-02

Uruchamianie i wylaczanie SLC:

SLC mozna uruchomic¢ i wytaczy¢ wybierajac ,Wt. [1]” lub ,Wyt. [0]” w par. 13-00. SLC zawsze
uruchamia sie w stanie 0 (w ktdérym ocenia zdarzenig0]). SLC uruchamia sie, gdy poczatek zda-
rzenia (okreSlony w par. 13-01 Poczatek zdarzenia) zostanie oszacowany jako PRAWDA (pod
warunkiem, ze wybranoW# [1] w par. 13-00). SLC zatrzymuje sie, gdyKoniec zdarzenia (par.
13-02) ma warto$¢ PRAWDA. Par. 13-03 resetuje wszystkie parametry SLC i rozpoczyna progra-
mowanie od samego poczatku.

2.14.2. 13-0* Nastawy SLC

Ustawienia te stuza do aktywacji, dezaktywacji i resetowania sterownika zdarzen SLC.

13-00 Tryb sterownika SL

Opcja: Zastosowanie:
[0]*  Wyk Wylacza logiczny sterownik zdarzen.
[1] Wh. Wiacza logiczny sterownik zdarzen.
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Przewodnik programowania FC 300

13-01 Poczatek zdarzenia

Opcja:
[0]
[1]
(2]
(3]
[4]
[5]

(6]
(7]
(8]

(9]

[10]
[11]
[12]

[13]
[14]
[15]

[16]
[17]

(18]

[19]
[20]
[21]

[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
(28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]

Fatsz

Prawda

Praca

W zakresie

Z wartoscig zadang

Ograniczenie momen-
tu obrotowego

Ograniczenie pradu
Prad poza zakresem
Prad ponizej dolnej
granicy

Prad powyzej gornej
granicy

Poza zakresem pred-
kosci

Predkos¢ ponizej do-
Inej granicy

Predkosc powyzej
gbrnej granicy

Poza zakr. sprzez.
Poniz. sprze. zwrt.
Powyzej gornej grani-
Cy sprzezenia zwrot-
nego

Ostrzezenie termiczne

Zasilanie poza zakre-
sem

Zmiana kierunku ob-
rotow

Ostrzezenie
Alarm (wyt. awar.)

Alarm (wyt. awar. z
blokada)

Komparator 0
Komparator 1
Komparator 2
Komparator 3

Reguta logiczna 0
Reguta logiczna 1
Reguta logiczna 2
Reguta logiczna 3
Wejscie cyfrowe DI18
Wejscie cyfrowe DI19
Wejscie cyfrowe DI27

Wejscie cyfrowe DI29
(tylko FC 302)

Zastosowanie:
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[37] Wejscie cyfrowe DI32
[38] Wejscie cyfrowe DI33
[39] * Polecenie Start

[40] Przetwornica czestot-
liwosci zatrzymana

[41] Reset wytgczenia
awaryjnego

[42] Autoreset wylaczenia
[43] Klawisz OK

[44] Klawisz Reset

[45] Klawisz ,w lewo”
[46] Klawisz ,w prawo”
[47] Klawisz ,do gory”
[48] Klawisz ,w dot”

[50] Komparator 4

[51] Komparator 5

[60] Reguta logiczna 4

[61] Reguta logiczna 5 Wybrac¢ argument wynikowy (PRAWDA lub FALSZ), aby akty-
wowac logiczny sterownik zdarzen SLC.
Fafsz [0] wprowadza statg wartosc - FALSZ.
Prawda [1] wprowadza statg wartos¢ - PRAWDA.
Praca [2] - silnik pracuje.
W zakresie [3] - silnik pracuje przy zaprogramowanym pradzie
oraz zakresach predkosci ustawionych w par. 4-50 do par. 4-53.
Wedftug wartosci zadanej [4] — silnik pracuje wg wartosci zada-
nej.
Ograniczenie momentu [5] - ograniczenie momentu ustawione
w par. 4-16 lub par. 4-17 zostato przekroczone.
Ograniczenie pradu [6] - ograniczenie pradu silnika ustawione
w par. 4-18 zostato przekroczone.
Prad poza zakresem [7] - prad silnika jest poza zakresem ok-
reslonym przez par. 4-18.
Prad ponizej dolnej granicy [8] — prad silnika jest nizszy od war-
tosci ustawionej w par. 4-50.
Prad powyzej doinej granicy [9] — prad silnika jest wyzszy od
wartosci ustawionej w par. 4-51.
Predkosc poza zakresem [10] - predkosC jest poza zakresem
okreslonym przez par. 4-53.
Predkosc ponizej doinej granicy [11] - predkos¢ wyjsciowa jest
nizsza od ustawionej w par. 4-52.
Predkosc powyzej doinej granicy [12] - predkos¢ wyjsciowa jest
wyzsza od ustawionej w par. 4-53.
Poza zakresem sprzezenia zwrotnego [13] - sprzezenie zwrotne
jest poza zakresem ustawionym w par. 4-56 i 4-57.
Sprzezenie zwrotne ponizej dolnej granicy [14] — sprzezenie
zwrotne jest ponizej granicy ustawionej w par. 4-56.
Sprzezenie zwrotne powyzej gormnej granicy [15] — sprzezenie
zwrotne jest powyzej granicy ustawionej w par. 4-57.
OstrzezZenie termiczne [16] - ostrzezenie termiczne jest wiacza-
ne, kiedy temperatura przekracza ograniczenie w silniku, prze-
twornicy czestotliwosci, rezystorze hamulca lub termistorze.
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Gfowne zasilanie poza zakresem [17] — napiecie gtéwnego za-
silania jest poza okreslonym zakresem napiecia.

Zmiana kierunku obrotow [18] - wyjscie przechodzi w stan wy-
soki, kiedy przetwornica czestotliwosci pracuje w kierunku prze-
ciwnym do ruchu wskazéwek zegara (produkt logiczny bitow
statusowych ,praca” I ,zmiana kierunku obrotow”).
OstrzeZenie [19] — ostrzezenie jest aktywne.

Alarm (wyfgczenie awaryjne) [20] — alarm (wytaczenie awaryj-
ne) jest aktywny.

Alarm (wytaczenie awaryjne z blokadg) [21] — alarm (wylacze-
nie awaryjne z blokadq) jest aktywny.

Komparator 0[22] — uzy¢ wynik komparatora 0.

Komparator 1[23] — uzy¢ wynik komparatora 1.

Komparator 2 [24] — uzy¢ wynik komparatora 2.

Komparator 3[25] — uzy¢ wynik komparatora 3.

Reguta logiczna 0[26] — zastosowac wynik reguty logicznej 0.
Reguta logiczna 1[27] — zastosowac wynik reguty logicznej 1.
Reguta logiczna 2 [28] — zastosowac wynik reguty logicznej 2.
Reguta logiczna 3 [29] — zastosowac wynik reguty logicznej 3.
Wejscie cyfrowe DI18 [33] — zastosowac wynik wejscia cyfro-

wego 18.
Wejscie cyfrowe DI19 [34] — zastosowaC wynik wejscia cyfro-
wego 19.
Wejscie cyfrowe DI27 [35] — zastosowac wynik wejscia cyfro-
wego 27.
Wejscie cyfrowe DI29 [36] — zastosowaC wynik wejscia cyfro-
wego 29.
Wejscie cyfrowe DI32 [37] — zastosowac wynik wejscia cyfro-
wego 32.
Wejscie cyfrowe DI33 [38] — zastosowaC wynik wejscia cyfro-
wego 33.

Polecenie Start [39] — wydane zostato polecenie Start.

Naped zatrzymany [40] — wydane zostato polecenie zatrzymania
( Jog — praca manewrowa, Stop, szybki stop, wybieg silnika),
lecz nie pochodzi ono z samego SLC.

Reset zatrzymania awaryjnego [41] — wykonany zostat reset.
Auto-reset zatrzymania awaryjnego [42] — wykonany zostat au-
tomatyczny reset.

Klawisz OK [43] — nacisniety zostat klawisz OK.

Klawisz Reset [44] — nacisniety zostat klawisz Reset.
Klawisz ,w lewo”[45] — naci$niety zostat klawisz ,w lewo”.
Klawisz ,w prawo”[46] — naci$niety zostat klawisz ,w prawo”.
Klawisz ,w gore”[47] — nacisniety zostat klawisz ,w gore”.
Klawisz ,w dot”[48] — nacisniety zostat klawisz ,w dot”.
Komparator 4[50] — uzy¢ wynik komparatora 4.

Komparator 5[51] — uzy¢ wynik komparatora 5.

Reguta logiczna 4 [60] — zastosowac wynik reguty logicznej 4.
Reguta logiczna 5 [61] — zastosowac wynik reguty logicznej 5.

13-02 Koniec zdarzenia

Opcja: Zastosowanie:
[0] Fatsz

[1] Prawda

[2] Praca
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(3] W zakresie
[4] Z wartoscig zadang

[5] Ograniczenie momen-
tu obrotowego

[6] Ograniczenie pradu

[7] Prad poza zakresem

[8] Prad ponizej dolnej
granicy

[9] Prad powyzej gdrnej
granicy

[10] Poza zakresem pred-
kosci

[11] Predkos¢ ponizej do-
Inej granicy

[12] Predkos¢ powyzej
goérnej granicy

[13] Poza zakr. sprzez.

[14] Poniz. sprze. zwrt.

[15] Powyzej gornej grani-
Cy sprzezenia zwrot-
nego

[16] Ostrzezenie termiczne

[17] Zasilanie poza zakre-
sem

[18] Zmiana kierunku ob-
rotéw

[19] Ostrzezenie
[20] Alarm (wyt. awar.)

[21] Alarm (wyt. awar. z
blokadq)

[22] Komparator 0

[23] Komparator 1

[24] Komparator 2

[25] Komparator 3

[26] Reguta logiczna 0
[27] Reguta logiczna 1
[28] Reguta logiczna 2
[29] Reguta logiczna 3
[30] Time-out SL 0

[31] Time-out SL 1

[32] Time-out SL 2

[33] Wejscie cyfrowe DI18
[34] Wejscie cyfrowe DI19
[35] Wejscie cyfrowe DI27

[36] Wejscie cyfrowe DI29
(tylko FC 302)

[37] Wejscie cyfrowe DI32
[38] Wejscie cyfrowe DI33
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[39] Polecenie Start

[40] Przetwornica czestot-
liwosci zatrzymana

[41] Reset wytaczenia
awaryjnego

[42] Autoreset wylgczenia

[43] Klawisz OK

[44] Klawisz Reset

[45] Klawisz ,w lewo”

[46] Klawisz ,w prawo”

[471 Klawisz ,do gory”

[48] Klawisz ,w dot”

[50] Komparator 4

[51] Komparator 5

[60] Reguta logiczna 4

[61] Reguta logiczna 5

[70] Time-out SL 3

[71] Time-out SL 4

[72] Time-out SL 5

[73] Time-out SL 6

[74] Time-out SL 7 Wybra¢ argument wynikowy (PRAWDA lub FALSZ), aby akty-
wowac logiczny sterownik zdarzen SLC.
Opis [0] - [61] znajduje sie w 13-01 Poczgtek zdarzenia
Time-out SL 3 [70] — zegar logicznego sterownika zdarzen 3
przestat dziatac.
Time-out SL 4 [71] — zegar logicznego sterownika zdarzen 4
przestat dziatac.
Time-out SL 5 [72] — zegar logicznego sterownika zdarzen 5
przestat dziatac.
Time-out SL 6 [73] — zegar logicznego sterownika zdarzen 6
przestat dziatac.
Time-out SL 7 [74] — zegar logicznego sterownika zdarzen 7
przestat dziatac.

Opcja: Zastosowanie:

[0]*  Nie resetowac SLC Zachowuje zaprogramowane ustawienia w catej grupie para-
metrow 13 (13-*).

[1] Kasuj SLC Resetuje wszystkie parametry z grupy 13 (13-*) do ustawien
domyslnych.

2.14.3. 13-1* Komparatory

Komparatory stuzg do poréwnywania zmiennych ciggtych (np. czestotliwosci wyjsciowej, pradu
wyjéciowego, wejscia analogowego, itp.) ze statg zaprogramowang wartoscia. Dodatkowo, istniejq
wartosci cyfrowe, ktére zostang poréwnane ze statymi wartosciami czasu. Patrz informacje w par.
13-10. Komparatory sg oceniane jeden raz w kazdym odstepie skanowania. Wykorzysta¢ bezpo-
$rednio wynik (PRAWDA lub FALSZ. Wszystkie parametry w tej grupie parametréw sg parametrami
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tablicowymi z indeksem od 0 do 5. Wybrac indeks, 0 aby zaprogramowa¢ Komparator 0, wybrac
indeks 1 aby zaprogramowac¢ Komparator 1, i tak dalej.

13-10 Argument komparatora

Tablica [6]

Pozycje od [1] do [31] to zmienne, ktdre zostang porownane na podstawie ich wartosci. Pozycje
od [50] do [186] to wartosci cyfrowe (PRAWDA/FALSZ), w przypadku ktdrych poréwnanie jest
oparte na ilosci czasu, podczas ktérego sg one odpowiednio ustawione na PRAWDA lub FALSZ.
Patrz par. 13-11.
Wybrac zmienng, ktéra ma by¢ kontrolowana przez komparator.

[0] *
[1]

(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
(9]
[10]
[11]
[12]

[13]
[14]

[15]

[17]

(18]

[19]

[20]
[30]
[31]

WYLACZONY

Warto$¢ zadana

Sprzezenie zwrotne
Predkosc silnika

Prad silnika

Moment silnika

Moc silnika

Napiecie silnika
Napiecie obwodu DC
Stan termiczny silnika
Stan termiczny VLT
Temp. radiatora

Wejscie  analogowe
AI53

Wejscie  analogowe
AI54

Wejscie  analogowe
AIFB10

Wejscie  analogowe
AIS24V

Wejscie  analogowe
AICCT

Wejscie cyfrowe FI29
(tylko FC 302)

Wejscie  impulsowe
FI33
Nr alarmu

Licznik A
Licznik B

WYt. [0] — komparator jest wytaczony.

Wartos¢ zadana [1] — wynikajaca zdalna wartos¢ zadana (nie
lokalna) przedstawiona w formie stosunku procentowego.

SprzeZenie zwrotne [2] — jednostka [obr./min] lub [HZz].
Predkosc silnika [3] [obr./min] lub [Hz].

Prad silnika [4] [A]

Moment silnika [5] [Nm]

Moc silnika [6] [kW] lub [KM]

Napiecie silnika [7] [V]

Napiecie w obwodzie posrednim DC [8] [V]

Stan termiczny silnika [9] — stosunek procentowy.

Stan termiczny VLT [10] — stosunek procentowy.

Temp. radiatora [11] — stosunek procentowy.

Wejscie analogowe AI53 [12] — stosunek procentowy.
Wejscie analogowe AI54 [13] — stosunek procentowy.
Wejscie analogowe AIFB10[14] [V]

Wejscie analogowe AIS24V[15] [V] WejScie analogowe AICCT
(171 [°].

Wejscie impulsowe FI29 (tylko FC302)[18] — stosunek procen-
towy.

Wejscie impulsowe FI53 [19] — stosunek procentowy.

Numer alarmu [20] — nr btedu.
Licznik A [30] - liczba zliczen.

Licznik B[31] - liczba zliczen.
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[50]
[51]
[52]

[53]

[54]
[55]

[56]

[60]

[61]

[62]

[65]

[66]

[67]

[68]

[69]

[70]

[71]

[72]

[75]

[76]

[77]

178

Fatsz
Prawda

Sterowanie gotowe

Naped gotowy

Praca

Zmiana kierunku ob-
rotow

W zakresie

Z wartoscig zadang

Ponizej wartosci za-
danej

Powyzej wartosci za-
danej, wartos¢ wyso-
ka

Ograniczenie momen-
tu obrotowego

Ograniczenie pradu

Prad poza zakresem

Prad ponizej dolnej
granicy

Prad powyzej gornej
granicy

Poza zakresem pred-
kosci

Predkos$¢ ponizej do-
Inej granicy

Predkosc powyzej
gornej granicy

Poza zakr. sprzez.

Poniz. sprze. zwrt.

Powyzej gornej grani-
Cy sprzezenia zwrot-
nego

Danfiti

Fafsz [50] — wprowadza statg wartos¢ do komparatora.
Prawda [51] — wprowadza statg warto$¢ do komparatora.

Sterowanie gotowe [52] — zasilanie doprowadzone do ptyty ste-
rujacej.

Naped gotowy [53] - przetwornica czestotliwosci jest gotowa do
pracy i podaje sygnat zasilania na ptyte sterujaca.

Praca [54] - silnik pracuje.

Zmiana kierunku obrotow [55] - wyjscie przechodzi w stan wy-
soki, kiedy przetwornica czestotliwosci pracuje w kierunku prze-
ciwnym do ruchu wskazowek zegara (produkt logiczny bitow
statusowych ,praca” I ,zmiana kierunku obrotow”).

W zakresie [56] - silnik pracuje przy zaprogramowanym pradzie
oraz zakresach predkosci ustawionych w par. 4-50 do par. 4-53.

Wedftug wartosci zadanej [60] — silnik pracuje wg wartosci za-
danej.

Ponizej wartosci zadanej [61] — silnik pracuje ponizej wartosci
podanej w par. 4-54 ,Ostrzezenie o niskiej wartosci zadanej”

Powyzej wartosci zadanej[62] — silnik pracuje powyzej wartosci

podanej w par. 4-55 ,,Ostrzezenie o wysokiej wartosci zadanej
Ograniczenie momentu [65] - ograniczenie momentu ustawione
w par. 4-16 lub par. 4-17 zostalo przekroczone.

Ograniczenie pradu [66] - ograniczenie pradu silnika ustawione
w par. 4-18 zostato przekroczone.

Prad poza zakresem [67] - prad silnika jest poza zakresem ok-
reSlonym przez par. 4-18.

Prad ponizej doinej granicy [68] — prad silnika jest nizszy od
wartosci ustawionej w par. 4-50.

Prad powyzej doinej granicy [69] — prad silnika jest wyzszy od
wartosci ustawionej w par. 4-51.

Predkos¢ poza zakresem [70] - predkosSC jest poza zakresem
okreslonym przez par. 4-53.

Predkosc ponizej dolnej granicy [71] - predkos¢ wyjsciowa jest
nizsza od ustawionej w par. 4-52.

Predkosc powyzej doinej granicy [72] - predkos$¢ wyjsciowa jest
wyzsza od ustawionej w par. 4-53.

Poza zakresem sprzeZzenia zwrotnego [75] - sprzezenie zwrotne
jest poza zakresem ustawionym w par. 4-56 i 4-57.

Ponizej sprzezenia zwrotnego [76] Sprzezenie zwrotne ponizej
granicy ustawionej w par. 4-56.

Powyzej gornej granicy sprzezenia zwrotnego [77] Sprzezenie
zwrotne powyzej granicy ustawionej w par. 4-57.
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(80]

[82]

[85]
[86]

[87]

[90]

[91]

[92]
(93]

[94]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[110]
[111]
[112]
[113]
[114]
[115]
[120]
[121]
[122]
[123]
[124]
[125]

Ostrzezenie termiczne

Zasilanie poza zakre-
sem

Ostrzezenie

Alarm (wyt. awar.)

Alarm (wyt. awar. z
blokada)

Magistrala OK

Ogr. mom. i stop

Btad hamulca (IGBT)

Sterowanie
ham.mech.

Aktywowany bez-
pieczny stop (tylko FC
302)

Komparator 0
Komparator 1
Komparator 2
Komparator 3
Komparator 4
Komparator 5
Reguta logiczna 0
Reguta logiczna 1
Reguta logiczna 2
Reguta logiczna 3
Reguta logiczna 4
Reguta logiczna 5
Time-out SL 0
Time-out SL 1
Time-out SL 2
Time-out SL 3
Time-out SL 4
Time-out SL 5

M 2. Sposdb programowania

OstrzezZenie termiczne [80] - ostrzezenie termiczne jest wiacza-
ne, kiedy temperatura przekracza ograniczenie w silniku, prze-
twornicy czestotliwosci, rezystorze hamulca lub termistorze.

Gfowne zasilanie poza zakresem [82] — napiecie gtéwnego za-
silania jest poza okreslonym zakresem napiecia.

OstrzezZenie [85] — ostrzezenie jest aktywne.

Alarm (wytqczenie awaryjne) [86] — alarm (wylaczenie awaryj-
ne) jest aktywny.

Alarm (wytaczenie awaryjne z blokadg) [87] — alarm (wytacze-
nie awaryjne z blokadq) jest aktywny.

Magistrala OK [90] komunikacja poprzez port transmisji szere-
gowej jest aktywna (nie wystapit time-out).

Granica obrotu i stop [91] - jesli przetwornica czestotliwosci
otrzymata sygnat stopu i znajduje sie przy ograniczeniu mo-
mentu, ten sygnat to logiczne ,0".

Awaria hamulca (IGBT) [92] - zwarcie w hamulcu IGBT.

Mech. sterowanie hamulcem [93] — hamulec mechaniczny jest
aktywny.

Bezpieczny stop aktywny (tylko FC302) [94] — bezpieczny stop
jest aktywny DI 37.

Komparator 0[100] — wynik komparatora 0.
Komparator 1 [101] — wynik komparatora 1.
Komparator 2 [102] — wynik komparatora 2.
Komparator 3[103] — wynik komparatora 3.
Komparator 4[104] — wynik komparatora 4.
Komparator 5[105] — wynik komparatora 5.
Reguta logiczna 0[110] — wynik reguty logicznej 0.
Regufta logiczna 1 [111] — wynik reguty logicznej 1.
Reguta logiczna 2 [112] — wynik reguty logicznej 2.
Reguta logiczna 3 [113] — wynik reguty logicznej 3.
Reguta logiczna 4 [114] — wynik reguly logicznej 4.
Reguta logiczna 5[115] — wynik reguty logicznej 5.
SL Time-out 0[120] — wynik timera SLC 0.

SL Time-out 1[121] — wynik timera SLC 1.

SL Time-out 2[122] — wynik timera SLC 2.

SL Time-out 3[123] — wynik timera SLC 3.

SL Time-out 4[124] — wynik timera SLC 4.

SL Time-out 5[125] — wynik timera SLC 5.
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180

[126]
[127]
[130]

[131]

[132]

[133]

[134]

[135]

[150]

[151]

[152]

[153]

[154]

[155]

[160]
[161]
[180]

[181]

[182]

[183]

[185]

Time-out SL 6
Time-out SL 7

Wejscie cyfrowe DI18

Wejscie cyfrowe DI19

Wejscie cyfrowe DI27

Wejscie cyfrowe DI29

Wejscie cyfrowe DI32

Wejscie cyfrowe DI33

Wyjscie cyfrowe SL A

Wyjscie cyfrowe SL B

Wyjscie cyfrowe SL C

Wyijscie cyfrowe SL D

Wyjscie cyfrowe SL E

Wyjscie cyfrowe SL F

Przekaznik 1
Przekaznik 2

Lok.war.zad. aktywna

Zda.war.zad. aktywna

Polecenie Start

Przetwornica czestot-
liwosci zatrzymana

Przetwornica czestot-
liwosci w trybie Hand

Danfiti

SL Time-out 6 [126] — wynik timera SLC 6.
SL Time-out 7[127] — wynik timera SLC 7.

Wejscie cyfrowe DI18[130] — wejscie cyfrowe 18. Wysokie
Prawda.

Wejscie cyfrowe DI19[131] — wejscie cyfrowe 19. Wysokie
Prawda.

Wejscie cyfrowe DI27 [132] — wejscie cyfrowe 27. Wysokie
Prawda.

Wejscie cyfrowe DI29 [133] — wejscie cyfrowe 29. Wysokie
Prawda.

Wejscie cyfrowe DI32 [134] — wejscie cyfrowe 32. Wysokie
Prawda.

Wejscie cyfrowe DI33 [135] — wejscie cyfrowe 33. Wysokie
Prawda.

Wyjscie cyfrowe SL A [150] — wykorzystuje wynik wyjscia SLC
A.

Wyjscie cyfrowe SL B[151] — wykorzystuje wynik wyjscia SLC
B.

Wyjscie cyfrowe SL C[152] — wykorzystuje wynik wyjscia SLC
C.

Wyjscie cyfrowe SL D [153] — wykorzystuje wynik wyjscia SLC
D.

Wyjscie cyfrowe SL E [154] — wykorzystuje wynik wyjscia SLC
E.

Wyjscie cyfrowe SL F[155] — wykorzystuje wynik wyjscia SLC
C.

PrzekazZnik 1[160] — przekaznik 1 jest aktywny.
Przekaznik 2[161] — przekaznik 2 jest aktywny.

Lokalna wartos¢ zadana aktywna [180] — ,Wysoka”, kiedy par.
3-13 ,Miejsce wartosci zadanej” = [2] ,Lokalna” lub, kiedy par.
3-13 = [0] ,Podfaczony do Hand Auto” w tym samym czasie,
kiedy LCP jest w trybie Hand On.

Zdalna wartosc¢ zadana aktywna [181] ,Wysoka”, kiedy par.
3-13 ,Miejsce wartosci zadanej” = [1] ,Zdalna” lub [0] ,Podta-
czony do Hand/Auto”, kiedy LCP jest w trybie Auto On.

Polecenie Start[182] ,Wysoka”, kiedy wydane zostanie polece-
nie aktywnego startu a nie polecenie stopu.

Naped zatrzymany [183] — wydane zostato polecenie zatrzyma-
nia ( Jog — praca manewrowa, Stop, szybki stop, wybieg silnika),
lecz nie pochodzi ono z samego SLC.

Naped w trybie Hand [185] — ,Wysoka”, kiedy naped jest w try-
bie Hand.
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Przewodnik programowania FC 300 M 2. Sposdb programowania

[186] Przetwornica czestot- Naped w trybie Auto[186] — ,Wysoka”, kiedy naped jest w try-
liwosci w trybie Auto  bie Auto.

13-11 Operator komparatora

Tablica [6]

W przypadku par. 13-10 zawierajacego wartosci od [0] do [31]
wazne s ponizsze instrukgcje:
Wybra¢ operator uzywany w poréwnaniu.

[0] < Wybrac < [0] dla wyniku poréwnaniu, ktéry bedzie PRAWDA, w
przypadku, gdy wybrane zmienne w par. 13-10 sg mniejsze niz
stata wartos¢ w par. 13-12. Wynik bedzie FALSZEM, jesli zmien-
na wybrana par. 13-10 jest wieksza niz stata wartos¢ w par.
13-12.

[1]1* = Wybra¢ #[1], dla wyniku oceny wynosi PRAWDA, jesli zmienna
wybrana w par. 13-10 jest mniej wiecej rowna statej wartosci w
par. 13-12.

[2] > Wybra¢ > [2] dla odwrotnej logicznej opcji < [0].

13-12 Wartos¢ komparatora

Tablica [6]

0.000 * [-100000.000 - Wybrac ,poziom wigczenia” zmiennej monitorowanej przez ten

100000.000] komparator. To jest parametr tablicy zawierajacy wartosci kom-

paratora od 0 do 5.

2.14.4. 13-2* Zegary

Ta grupa parametrow sktada sie z parametrow zegarow.

Mozna wykorzystac¢ wynik (PRAWDA lub FALSZ) z zegarow bezposrednio do definiowania zdarze-
nia (patrz par. 13-51) lub jako wejscie Boole’a w regule logicznej (patrz par. 13-40, 13-42 lub
13-44). Warto$¢ zegara wynosi FALSZ tylko kiedy zostat uruchomiony przez czynno$¢ (np. Uru-
chom zegar 1 [29]), do chwili uptyniecia wartosci zegara wpisanej w tym parametrze. Nastepnie
ponownie przyjmuje warto$¢ PRAWDA.

Wszystkie parametry w tej grupie parametréw sg parametrami tablicowymi z indeksem 02. Wybraé
indeks, 0 aby zaprogramowac Zegar 0, wybrac indeks 1, aby zaprogramowac Zegar 1, i tak dalej.

13-20 Zegar sterownika SL

Tablica [8]
0,00 [00:00:00.000 - Wprowadzi¢ warto$¢ definiujacq czas trwania wyniku FALSZ z
sek.*  99:59:59.999] zaprogramowanego zegara. Wynik zegara bedzie FALSZEM, tyl-

ko jesli zostat uruchomiony przez czynnosc (t.j. Uruchom zegar
1[29]) i bedzie aktywny do chwili uptyniecia wpisanego czasu.
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2.14.5. 13-4* Reguly logiczne

182

M Przewodnik programowania FC 300

Potaczy¢ do trzech wej$¢ Boole'a (wejscia PRAWDA / FALSZ) z zegardéw, komparatorow, wejs¢
cyfrowych, bitéw statusowych i zdarzen za pomocg operatordéw logicznych I, LUB, NIE. Wybraé
wejscia Boole'a do obliczen w par. 13-40, 13-42 i 13-44. Okresli¢ operatory uzywane do logicznego
potaczenia wybranych wejs¢ w par. 13-41 i 13-43.

Priorytet obliczen
Wyniki par. 13-40, 13-41 i 13-42 sg obliczane w pierwszej kolejnosci. Rezultat (PRAWDA / FALSZ)
tego obliczenia jest taczony z ustawieniem par. 13-43 i 13-44, dostarczajac wynik koncowy
(PRAWDA / FALSZ) reguty logicznej.

13-40 Reguia logiczna Boole'a 1

Tablica [6]

[0] * Failsz

[1] Prawda

[2] Praca

[3] W zakresie

[4] Z wartoscig zadang

[5] Ograniczenie momen-
tu obrotowego

[6] Ograniczenie pradu

[7] Prad poza zakresem

[8] Prad ponizej dolnej
granicy

[9] Prad powyzej gornej
granicy

[10] Poza zakresem pred-
kosci

[11] Predkos¢ ponizej do-
Inej granicy

[12] Predkosc powyzej
gérnej granicy

[13] Poza zakr. sprzez.

[14] Poniz. sprze. zwrt.

[15] Powyzej gornej grani-

[16] Cy sprzezenia zwrot-
nego
Ostrzezenie termiczne

[17] Napiecie zasilania po-
za zakresem

[18] Zmiana kierunku ob-
rotow

[19] Ostrzezenie

[20] Alarm (wyt. awar.)

[21] Alarm (wyt. awar. z

blokadq)
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[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[35]
[36]

[37]
[38]
[39]
[40]

[41]

[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
(48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Komparator 0
Komparator 1
Komparator 2
Komparator 3

Reguta logiczna 0
Reguta logiczna 1
Reguta logiczna 2
Reguta logiczna 3
Time-out SL 0
Time-out SL 1
Time-out SL 2
Wejscie cyfrowe DI18
Wejscie cyfrowe DI19
Wejscie cyfrowe DI27

Wejscie cyfrowe DI29
(tylko FC 302)

Wejscie cyfrowe DI32
Wejscie cyfrowe DI33
Polecenie Start

Przetwornica czestot-
liwosci zatrzymana

Reset wylaczenia
awaryjnego

Autoreset wylaczenia
Klawisz OK
Klawisz Reset
Klawisz ,w lewo"”
Klawisz ,w prawo”
Klawisz ,do gory”
Klawisz ,w dot”
Komparator 4
Komparator 5
Reguta logiczna 4
Reguta logiczna 5
Time-out SL 3
Time-out SL 4
Time-out SL 5
Time-out SL 6
Time-out SL 7

M 2. Sposdb programowania

Wybra¢ pierwsze wejscie Boole’a (PRAWDA lub FALSZ) dla wy-
branej reguty logicznej.

Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w par. 13-01 Po-
czatek zdarzenia ([0] - [61]) i par. 13-02 Koniec zdarzenia ([70]
- [74]).
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13-41 Operator reguty logicznej 1

Tablica [6]
Wybra¢ operator logiczny stosowany na wejsciach Boole’a z par.
13-40i 13-42.
[13-XX] oznacza wejscie Boole’a par. 13-*.
[0]*  WYLACZONY Pomija par. 13-42, 13-43 i 13-44.
[1] I ocenia wyrazenie [13-40] I [13-42].
[2] LUB ocenia wyrazenie [13-40] LUB [13-42].
[3] I NIE ocenia wyrazenie [13-40] I NIE [13-42].
[4] LUB NIE ocenia wyrazenie [13-40] LUB NIE [13-42].
[5] NIE I ocenia wyrazenie [13-40] I [13-42].
[6] Nie lub ocenia wyrazenie NIE [13-40] LUB [13-42].
[7] Nie i nie ocenia wyrazenie NIE [13-40] I NIE [13-42].
[8] Nie lub nie ocenia wyrazenie NIE [13-40] LUB NIE [13-42].
Tablica [6]
[0] Fatsz
[1] Prawda
[2] Praca

[3] W zakresie
[4] Z wartoscig zadang

[5] Ograniczenie momen-
tu obrotowego

[6] Ograniczenie pradu

[7] Prad poza zakresem

(8] Prad ponizej dolnej
granicy

[9] Prad powyzej gornej
granicy

[10] Poza zakresem pred-
kosci

[11] Predkos¢ ponizej do-
Inej granicy

[12] Predkosc pOWYyZe€j
gornej granicy

[13] Poza zakr. sprzez.

[14] Poniz. sprze. zwrt.
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[15] Powyzej gérnej grani-
Cy sprzezenia zwrot-
nego

[16] Ostrzezenie termiczne

[17] Zasilanie poza zakre-
sem

[18] Zmiana kierunku ob-
rotéw

[19] Ostrzezenie
[20] Alarm (wyt. awar.)

[21] Alarm (wyl. awar. z
blokada)

[22] Komparator 0

[23] Komparator 1

[24] Komparator 2

[25] Komparator 3

[26] Reguta logiczna 0

[27] Reguta logiczna 1

[28] Reguta logiczna 2

[29] Reguta logiczna 3

[30] Time-out SL 0

[31] Time-out SL 1

[32] Time-out SL 2

[33] Wejscie cyfrowe DI18

[34] Wejscie cyfrowe DI19

[35] Wejscie cyfrowe DI27

[36] Wejscie cyfrowe DI29
(tylko FC 302)

[37] Wejscie cyfrowe DI32
[38] Wejscie cyfrowe DI33
[39] Polecenie Start

[40] Przetwornica czestot-
liwosci zatrzymana

[41] Reset wytaczenia
awaryjnego

[42] Autoreset wytaczenia
[43] Klawisz OK

[44] Klawisz Reset

[45] Klawisz ,w lewo”
[46] Klawisz ,w prawo”
[47] Klawisz ,,do gory”
[48] Klawisz ,w dot”
[50] Komparator 4

[51] Komparator 5

[60] Reguta logiczna 4
[61] Reguta logiczna 5
[70] Time-out SL 3
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[71]
[72]
[73]
[74]

Time-out SL 4
Time-out SL 5
Time-out SL 6
Time-out SL 7

Danfiti

Wybrac¢ drugie wejscie Boole'a (PRAWDA lub FALSZ) dla wybra-
nej reguty logicznej. Wiecej informacji na ten temat znajduje sie
w par. 13-01 Poczatek zdarzenia ([0] - [61]) i par. 13-02 Koniec
zdarzenia ([70] - [74]).

13-43 Operator reguly logicznej 2

Tablica [6]
Wybrac¢ drugg funkcje logiczng, ktéra zostanie zastosowana po-
miedzy argumentem wynikowym z par. 13-40, 13-41 i 13-42
oraz argumentem z par. 13-42.
[13-44] oznacza wejscie Boole'a par. 13-44.
[13-40/13-42] oznacza wejscie Boole'a obliczone w par. 13-40,
13-41,i13-42. WYLACZONY [0] (ustawienia fabryczne). Wybrac
te opcje, aby zignorowac par. 13-44.

[0]*  WYLACZONY

[1] I Ocenia wyrazenie [13-40/13-42] I [13-44].

[2] LuUB Ocenia wyrazenie [13-40/13-42] LUB [13-44].

[3] I NIE Ocenia wyrazenie [13-40/13-42] I NIE [13-44].

[4] LUB NIE Ocenia wyrazenie [13-40/13-42] LUB NIE [13-44].

[5] NIE I ocenia wyrazenie NIE [13-40/13-42] I [13-44].

[6] NIE LUB Ocenia wyrazenie NIE [13-40/13-42] LUB [13-44].

[7] NIE I NIE Ocenia wyrazenie NIE [13-40/13-42] oraz ocenia I NIE [13-44].

[8] NIE LUB NIE Ocenia wyrazenie NIE [13-40/13-42] LUB NIE [13-44].

13-44 Regula logiczna Boole’a 3

Tablica [6]

[0] Fatsz

[1] Prawda

[2] Praca

(3] W zakresie

[4] Z wartoscig zadang

[5] Ograniczenie momen-
tu obrotowego

[6] Ograniczenie pradu

[7] Prad poza zakresem

[8] Prad ponizej dolnej

granicy
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[9] Prad powyzej gdrnej

granicy

[10] Poza zakresem pred-
kosci

[11] Predkos¢ ponizej do-
Inej granicy

[12] Predkosc powyzej
gornej granicy

[13] Poza zakr. sprzez.

[14] Poniz. sprze. zwrt.

[15] Powyzej gornej grani-
Cy sprzezenia zwrot-
nego

[16] Ostrzezenie termiczne

[17] Zasilanie poza zakre-
sem

[18] Zmiana kierunku ob-
rotéw

[19] Ostrzezenie
[20] Alarm (wyt. awar.)

[21] Alarm (wyh. awar. z
blokada)

[22] Komparator 0

[23] Komparator 1
[24] Komparator 2

[25] Komparator 3

[26] Reguta logiczna 0
[27] Reguta logiczna 1
[28] Reguta logiczna 2
[29] Reguta logiczna 3
[30] Time-out SL 0

[31] Time-out SL 1

[32] Time-out SL 2

[33] Wejscie cyfrowe DI18
[34] Wejscie cyfrowe DI19

[35] Wejscie cyfrowe DI27
[36] Wejscie cyfrowe DI29
(tylko FC 302)

[37] Wejscie cyfrowe DI32
[38] Wejscie cyfrowe DI33
[39] Polecenie Start

[40] Przetwornica czestot-
liwosci zatrzymana

[41] Reset wytaczenia
awaryjnego

[42] Autoreset wyfaczenia
[43] Klawisz OK
[44] Klawisz Reset
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[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
(60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Klawisz ,w lewo”
Klawisz ,w prawo”
Klawisz ,do gory”
Klawisz ,w dot”
Komparator 4
Komparator 5
Reguta logiczna 4
Reguta logiczna 5
Time-out SL 3
Time-out SL 4
Time-out SL 5
Time-out SL 6
Time-out SL 7

2.14.6. 13-5* Stany

188

M Przewodnik programowania FC 300

Wybra¢ trzecie wejscie Boole'a (PRAWDA lub FALSZ) dla wy-
branej reguty logicznej. Wiecej informacji na ten temat znajduje
sie w par. 13-01 Poczatek zdarzenia ([0] - [61]) i par. 13-02
Koniec zdarzenia ([70] - [74]).

Parametry do programowania sterownika zdarzen.

13-51 Zdarzenie sterownika SL

Tablica [20]

[0] Fatsz

[1] Prawda

[2] Praca

(3] W zakresie

[4] Z wartoscig zadang

[5] Ograniczenie momen-
tu obrotowego

[6] Ograniczenie pradu

[7] Prad poza zakresem

[8] Prad ponizej dolnej
granicy

[9] Prad powyzej gdrnej
granicy

[10] Poza zakresem pred-
kosci

[11] Predkos$¢ ponizej do-
Inej granicy

[12] Predkos¢  powyzej
gornej granicy

[13] Poza zakr. sprzez.

[14] Poniz. sprze. zwrt.
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[15] Powyzej gérnej grani-
Cy sprzezenia zwrot-
nego

[16] Ostrzezenie termiczne

[17] Zasilanie poza zakre-
sem

[18] Zmiana kierunku ob-
rotéw

[19] Ostrzezenie
[20] Alarm (wyt. awar.)

[21] Alarm (wyl. awar. z
blokada)

[22] Komparator 0
[23] Komparator 1

[24] Komparator 2
[25] Komparator 3
[26] Reguta logiczna 0
[27] Reguta logiczna 1
[28] Reguta logiczna 2
[29] Reguta logiczna 3
[30] Time-out SL 0

[31] Time-out SL 1
[32] Time-out SL 2

[33] Wejscie cyfrowe DI18
[34] Wejscie cyfrowe DI19
[35] Wejscie cyfrowe DI27

[36] Wejscie cyfrowe DI29
(tylko FC 302)

[37] Wejscie cyfrowe DI32
[38] Wejscie cyfrowe DI33
[39] Polecenie Start

[40] Przetwornica czestot-
liwosci zatrzymana

[41] Reset wytgczenia
awaryjnego

[42] Autoreset wylaczenia
[43] Klawisz OK

[44] Klawisz Reset

[45] Klawisz ,,w lewo”
[46] Klawisz ,w prawo”
[47] Klawisz ,do gory”
[48] Klawisz ,w dot”
[50] Komparator 4

[51] Komparator 5

[60] Reguta logiczna 4
[61] Reguta logiczna 5
[70] Time-out SL 3
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[71]
[72]
[73]
[74]

Time-out SL 4
Time-out SL 5
Time-out SL 6
Time-out SL 7

Danfiti

Wybra¢ argument wynikowy (PRAWDA lub FALSZ), aby zdefi-
niowac zdarzenie logicznego sterownika zdarzen. Wiecej infor-
macji na ten temat znajduje sie w par. 13-01 Poczgtek zdarzenia
([0] - [61]) i par. 13-02 Koniec zdarzenia ([70] - [74]).

13-52 Dziatanie sterownika SL

Tablica [20]
[0] *  Wylaczone Wybra¢ czynnos¢ odpowiadajaca wydarzeniu SLC. Czynnosci sg
realizowane, kiedy odpowiednie zdarzenie (zdefiniowane w par.
13-51) zostanie ocenione jako prawdziwe. Do wyboru dostepne
sq nastepujace czynnosci:
*WYLACZONY[0]
[1] Brak dziatania Brak dziatania [1]
[2] Wybdr zestawu para- Wybierz zestaw parametrow 1 [2] — zmienia aktywny zestaw
metréw 1 parametréw (par. 0-10) na ,1".
[3] Wybor zestawu para- Wybierz zestaw parametrow 2 [3] — zmienia aktywny zestaw
metrow 2 parametrow (par. 0-10) na ,2".
[4] Wybdr zestawu para- Wybierz zestaw parametrow 3 [4] — zmienia aktywny zestaw
metrow 3 parametréw (par. 0-10) na ,3".
[5] Wybdr zestawu para- Wybierz zestaw parametrow 4 [5] — zmienia aktywny zestaw
metrow 4 parametrow (par. 0-10) na ,4". Jesli zestaw parametrow zosta-
nie zmieniony, potaczy sie z poleceniami innego zestawu para-
metréow pochodzacymi z wej$¢ cyfrowych lub magistrali komu-
nikacyjnej.
[10] Wybdr programowa- Wybierz programowang wartosc zadang 0 [10] — wybiera pro-
nej wartosci zadanej 0 gramowang warto$¢ zadang 0.
[11] Wybér programowa- Wybierz programowang wartos¢ zadang 1 [11] — wybiera pro-
nej wartosci zadanej 1 gramowang warto$¢ zadang 1.
[12] Wybor programowa- Wybierz programowang wartosc zadang 2 [12] — wybiera pro-
nej wartosci zadanej 2 gramowang wartos¢ zadang 2.
[13] Wybor programowa- Wybierz programowang wartos¢ zadang 3 [13] — wybiera pro-
nej wartosci zadanej 3 gramowang warto$¢ zadang 3.
[14] Wybor programowa- Wybierz programowang wartosc zadang 4 [14] — wybiera pro-
nej wartosci zadanej4 gramowang warto$¢ zadang 4.
[15] Wybor programowa- Wybierz programowang wartos¢ zadang 5 [15] — wybiera pro-
nej wartosci zadanej 5 gramowang warto$¢ zadang 5.
[16] Wybor programowa- Wybierz programowang wartosc zadangq 6 [16] — wybiera pro-

nej wartosci zadanej 6

gramowang wartos¢ zadang 6.
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[17]

(18]

[19]

[20]

[21]

[22]
[23]

[24]
[25]

[26]

[27]

[28]

[29]

[30]

[31]

[32]

[33]

[34]

[35]

[36]

Wybdr programowa-
nej wartosci zadanej 7

Wybierz rozpedzanie/
zatrzymanie 1

Wybierz rozpedzanie/
zatrzymanie 2

Wybierz rozpedzanie/
zatrzymanie 3

Wybierz rozpedzanie/
zatrzymanie 4

Praca

Praca ze zmiang kie-
runku obrotéw

Stop
Sz.stop

Stop DC

Wybieg silnika

Zatrzasnij wyjscie

Uruchom zegar 0

Uruchom zegar 1

Uruchom zegar 2

Ustaw wyjscie cyfro-
we A w stan niski

Ustaw wyjscie cyfro-
we B w stan niski

Ustaw wyjscie cyfro-
we C w stan niski

Ustaw wyjScie cyfro-
we D w stan niski

Ustaw wyjscie cyfro-
we E w stan niski

Danfiti

Wybierz programowang wartosc zadang 7 [17] — wybiera pro-
gramowang wartos¢ zadang 7. Jesli aktywna programowana
warto$¢ zadana zostanie zmieniona, scali sie z innymi komen-
dami wartosci programowanej z wej$¢ cyfrowych lub przez ma-
gistrale.

Wybierz czas rozpedzenia/zatrzymania 1 [18] — wybiera czas
rozpedzania/zatrzymania 1.

Wybierz czas rozpedzenia/zatrzymania 2 [19] — wybiera czas
rozpedzania/zatrzymania 2.

Wybierz czas rozpedzenia/zatrzymania 3 [20] — wybiera czas
rozpedzania/zatrzymania 3.

Wybierz czas rozpedzenia/zatrzymania 4 [21] — wybiera czas
rozpedzania/zatrzymania 4.

Praca[22] - wydaje polecenie Start przetwornicy czestotliwosci.

Praca ze zmiang kierunku [23] — wydaje polecenie Start ze
zmiang kierunku przetwornicy czestotliwosci.

Stop [24] — wydaje polecenie Stop przetwornicy czestotliwosci.

Szybkie zatrzymanie [25] — wydaje polecenie szybkiego zatrzy-
mania przetwornicy czestotliwosci.

Stop DC [26] — wydaje polecenie Stop DC przetwornicy czes-
totliwosci.

Wybieg silnika [27] — przetwornica czestotliwosci natychmiast
powoduje wybieg silnika. Wszystkie polecenia Stop, w tym po-
lecenie wybiegu silnika zatrzymujq SLC.

Zatrzasniecie wyjscia [28] — zatrzaskuje czestotliwos¢ wyjscio-
wa_przetwornicy czestotliwosci.

Uruchom zegar 0 [29] — uruchamia zegar 0; szczegdtowy opis
znajduje sie w par. 13-20.

Uruchom zegar 1 [30] — uruchamia zegar 1; szczeg6towy opis
znajduje sie w par. 13-20.

Uruchom zegar 2 [31] — uruchamia zegar 2; szczeg6towy opis
znajduje sie w par. 13-20.

Ustaw wyjscie cyfrowe A w stan niski [32] — dowolne wyjscie z
wyjséciem SL A bedzie ustawione w stan niski.

Ustaw wyjscie cyfrowe B w stan niski [33] — dowolne wyjscie z
wyjéciem SL B bedzie ustawione w stan niski.

Ustaw wyjscie cyfrowe C w stan niski [34] — dowolne wyjscie z
wyjsciem SL C bedzie ustawione w stan niski.

Ustaw wyjscie cyfrowe D w stan niski[35] — dowolne wyjscie z
wyjéciem SL D bedzie ustawione w stan niski.

Ustaw wyjscie cyfrowe E w stan niski[36] — dowolne wyjscie z
wyjsciem SL E bedzie ustawione w stan niski.
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[37]

[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]

[60]
[61]
[70]

[71]

[72]

[73]

[74]

Ustaw wyjscie cyfro-
we F w stan niski

Ustaw wyjscie cyfro-
we A w stan wysoki

Ustaw wyjscie cyfro-
we B w stan wysoki

Ustaw wyjscie cyfro-
we C w stan wysoki

Ustaw wyjscie cyfro-
we D w stan wysoki

Ustaw wyjscie cyfro-
we E w stan wysoki

Ustaw wyjscie cyfro-
we F w stan wysoki

Zerowanie licznika A
Zerowanie licznika B

Uruchom zegar 3

Uruchom zegar 4

Uruchom zegar 5

Uruchom zegar 6

Uruchom zegar 7

Danfiti

Ustaw wyjscie cyfrowe F w stan niski [37] — dowolne wyjscie z
wyjséciem SL F bedzie ustawione w stan niski.

Ustaw wyjscie cyfrowe A w stan wysoki[38] — dowolne wyjscie
z wyjsciem SL A bedzie ustawione w stan wysoki.

Ustaw wyjscie cyfrowe B w stan wysoki [39] — dowolne wyjscie
Z wyjsciem SL B bedzie ustawione w stan wysoki.

Ustaw wyjscie cyfrowe C w stan wysoki[40] — dowolne wyjscie
z wyjsciem SL C bedzie ustawione w stan wysoki.

Ustaw wyjscie cyfrowe D w stan wysoki[41] — dowolne wyjscie
z wyjsciem SL D bedzie ustawione w stan wysoki.

Ustaw wyjscie cyfrowe E w stan wysoki[42] — dowolne wyjscie
z wyjsciem SL E bedzie ustawione w stan wysoki.

Ustaw wyjscie cyfrowe F w stan wysoki [43] — dowolne wyjscie
Z wyjsciem SL F bedzie ustawione w stan wysoki.

Zerowanie licznika A [60] — zeruje Licznik A.
Zerowanie licznika B [61] — zeruje Licznik B.

Uruchom zegar 3 [70] — uruchamia zegar 3; szczegotowy opis
znajduje sie w par. 13-20.

Uruchom zegar 4 [71] — uruchamia zegar 4; szczegotowy opis
znajduje sie w par. 13-20.

Uruchom zegar 5 [72] — uruchamia zegar 5; szczegotowy opis
znajduje sie w par. 13-20.

Uruchom zegar 6 [73] — uruchamia zegar 6; szczegotowy opis
znajduje sie w par. 13-20.

Uruchom zegar 7 [74] — uruchamia zegar 7; szczegotowy opis
znajduje sie w par. 13-20.
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2.15. Parametry: Funkcje specjalne

2.15.1. 14-** Funkcje specjalne

Jest to grupa parametrow do konfiguracji funkgji specjalnych przetwornicy czestotliwosci.

2.15.2. 14-0* Przelaczanie inwertera

Parametry do ustawienia przetaczania inwertera.

14-00 Schemat kluczowania

Opcja: Zastosowanie:
[0] 60 AVM
[1]* SFAVM Wybra¢ schemat kluczowania: 60° AVM lub SFAVM.

14-01 Czestotliwos¢ kluczowania
Opcja: Zastosowanie:
[1] 1,5 kHz

14-03 Przemodulowanie

Opcja: Zastosowanie:
[0] Wyt.
[11* Wk Wybrac¢ W# [1], aby podtaczy¢ funkcje przemodulowania do na-

piecia wyjsciowego, aby otrzymac napiecie wyjsciowe az do
15% wyzsze niz napiecie zasilania.

Wybra¢ Wy#. [0], aby nie aktywowac przemodulowania napiecia
wyjsciowego tak, aby uniknac tetnienia momentu na wale silni-
ka. Ta funkcja moze by¢ uzyteczna dla aplikacji takich jak mtyny.

14-04 Losowe PWM

Opcja: Zastosowanie:
[0]* Wyt
[1] Wt Wybra¢ W4 [1], aby zmieni¢ styszalny hatas przetaczania silnika

z wyraznego dzwieku dzwonka na mniej wyrazny ,biaty” szum.
Mozna to osiggna¢ nieznacznie zmieniajac losowo synchroniza-
cje faz wyjsciowych o modulowanej szerokosci impulséw.
Wybrac¢ Wyt [0] dla braku zmiany hatasu przetaczania silnika.

2.15.3. 14-1* Zasilanie wt./wyl.

Parametry do konfigurowania monitoringu/obstugi awarii zasilania. W przypadku awarii gtdwnego
zasilania, przetwornica czestotliwosci podejmie probe pracy w kontrolowany sposéb do momentu
wyczerpania mocy w taczu DC.

14-10 Awaria zasilania
Opcja: Zastosowanie:
[0] *  Brak funkdji
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(1]

(2]

(3]
(4]

(5]

(6]

Kontrolowana proce-
dura zwalniania
Kontrolowana proce-
dura zwalniania, wy-
taczenie awaryjne

Wybieg silnika
Podtrzymanie  kine-
tycznym  odzyskiem
energii
Podtrzymanie  kine-
tycznym  odzyskiem
energii, wytaczenie
awaryjne

Alarm

Danfiti

Funkcja: Wybra¢ funkcje dziatania przetwornicy czestotliwosci,
kiedy osiggniety zostanie prég ustawiony w par. 14-11.
Par. 14-10 nie mozna zmienia¢ w trakcie pracy silnika.

Kontrolowana procedura zwalniania:

Przetwornica czestotliwosci wykona kontrolowang procedure
zwalniania. Jesli par.2-10 jest ustawiony na [0] lub hamulec AC
[2] jest wyfaczony, rozpedzenie/zatrzymanie nastapi po rozpe-
dzeniu/zatrzymaniu z powodu przepiecia. Jesli par. 2-10 jest
ustawiony na [1] Hamulec rezystora, rozpedzenie/zatrzymanie
nastgpi po ustawieniu w par. 3-81 ,,Czas rozpedzenia/zatrzyma-
nia — szybki stop”.

Kontrolowana procedura zwalniania [1]:

Po rozruchu, przetwornica czestotliwosci jest gotowa do uru-
chomienia. Kontrolowana procedura zwalniania i wylaczenie
awaryjne [2]: Po rozruchu, przetwornica czestotliwosci musi
zostac zresetowana, aby rozpocza¢ dziatanie.

= — = Napiecie pradu <
= Prodkosé wyjsciowa obr/min

/Poxlom kontroli przepie¢

R
Par 14-11 4

Czas

Zasllanle

= = = Naplecle prqdu
—— Predkod¢ wylsclowa obr/min

Poziom kontroll przeples

1308T108.10

-~

Par 14=11 iNd

Zasilanie T

1. Zasilanie zostanie odzyskane zanim energia z DC / mo-
ment bezwtadno$ci z obcigzenia nie sg zbyt niskie.
Przetwornica czestotliwosci wykona kontrolowane
zwolnienie, kiedy osiggniety zostanie poziom ustawio-
ny w par. 14-11.
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Danfiti

2. Przetwornica czestotliwosci bedzie wykonywac kontro-
lowane zwolnienie tak dtugo, jak w faczu DC bedzie
znajdowata sie energia. Nastepnie nastapi wybieg sil-
nika.

Podtrzymanie kinetycznym odzyskiem energii:
Przetwornica czestotliwosci wykona podtrzymanie kinetycznym
odzyskiem energii. Jesli par.2-10 jest ustawiony na [0] lub ha-
mulec AC [2] jest wytgczony, rozpedzenie/zatrzymanie nastapi
po rozpedzeniu/zatrzymaniu z powodu przepiecia. Jesli par.
2-10 jest ustawiony na [1] Hamulec rezystora, rozpedzenie/za-
trzymanie nastgpi po ustawieniu w par. 3-81 Czas rozpedzenia/
zatrzymania — szybki stop.

Podtrzymanie kinetycznym odzyskiem energii [4]: Przetwornica
czestotliwosci bedzie dziata¢ tak dtugo, jak w systemie bedzie
obecna energia wynikajaca z momentu bezwtadnosci obcigze-
nia.

Podtrzymanie kinetycznym odzyskiem energii [5]: Przetwornica
czestotliwosci utrzyma predko$¢, tak dtugo, jak obecna bedzie
energia pochodzaca z momentu bezwtadnosci z obcigzenia. Jesli
napiecie DC zejdzie ponizej wartosci ustawionej w par. 14-11,
przetwornica czestotliwosci wykona zatrzymanie awaryjne.

= = = Naplecie prgdu
——— Predkos¢ wyjsciowa obr/min

Poziom kontroli przeplee

Par 14-11

Czas

Zasilanie

= == = Napiecie pradu <
= Predkos¢ wyjdclowa obr/min §

Poziom kontroll przeple¢
-

-
N !
\:
J 1
\\
~ 1
Czas

—

_—

Par 14-11

Zosilanie

14-11 Napiecie zasilania przy awarii zasilania

Zakres:
342 v*

[150 - 600 V]

Zastosowanie:

Parametr ten okresla napiecie progowe, przy ktorym aktywo-
wana zostanie funkcja wybrana w par. 14-10.

14-12 Funkcja przy asymetrii zasilania

Opcja:
(o] *
[1]

Wytaczenie awaryjne

Ostrzezenie

Zastosowanie:
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[2] Wytgczone W przypadku wykrycia powaznej asymetrii zasilania:
Wybra¢ Wyt. samoczynne[0], aby zatrzymac¢ przetwornice czes-
totliwosci;
Wybrac Ostrzezenie [1], aby wywota¢ ostrzezenie; lub
Wybrac¢ Wytaczona [2] dla braku dziatania.
Praca przy powaznej asymetrii zasilania skraca okres eksploa-
tacji silnika. Sytuacja jest powazna, jesli przetwornica czestotli-
wosci ciggle pracuje blisko obcigzenia znamionowego (np. praca
pompy lub wentylatora z niemal petng predkoscia).

2.15.4. 14-2* Reset wylaczenia awaryjnego

196

Parametry do konfigurowania obstugi automatycznego resetowania, obstuga specjalnego wyta-
czenia awaryjnego i autotest / inicjalizacja karty sterujacej.

14-20 Tryb resetowania
Opcja: Zastosowanie:
[0] *  Reset reczny

[1] Reset automatyczny x
1
[2] Reset automatyczny x
2
[3] Reset automatyczny x
3
[4] Reset automatyczny x
4
[5] Reset automatyczny x
5
[6] Reset automatyczny x
6
[7] Reset automatyczny x
7
[8] Reset automatyczny x
8
[9] Reset automatyczny x
9
[10] Reset automatyczny x
10
[11] Reset automatyczny x
15
[12] Reset automatyczny x
20
[13] Ciggty reset automa- Wybrac funkcje resetowania po wytaczeniu awaryjnym. Po re-
tyczny secie przetwornica czestotliwosci moze by¢ ponownie urucho-
miona.

Wybra¢ Reset reczny [0], nalezy wykonac go przez [RESET] lub
przez wejscia cyfrowe.

Wybra¢ Auto reset x 1...x20[1]-[12], aby przeprowadzi¢ od jed-
nego do dwudziestu automatycznych resetéw po zatrzymaniu
awaryjnym.
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Wybra¢ Giggty reset automatyczny [13] dla ciagtego resetowa-
nia po zatrzymaniu awaryjnym.

Uwaga

Silnik moze zosta¢ uruchomiony bez ostrzezenia.
Jedli w ciggu 10 minut okreélona iloé¢ RESETOW
AUTOMATYCZNYCH zostanie wyczerpana, prze-
twornica czestotliwosci przechodzi w tryb resetu
recznego [0]. Po przeprowadzeniu resetu reczne-
go, nastawa par. 14-20 powraca do wyboru pierw-
otnego. Jesli w ciggu 10 minut nie zostanie
wyczerpana ilo$¢ resetéw automatycznych, lub,
jesli nie zostanie przeprowadzony reset reczny,
wewnetrzny licznik RESETOW AUTOMATYCZ-
NYCH zostaje wyzerowany.

Uwaga

Automatyczny reset bedzie takze dziatat w celu
wykonania resetu funkgcji bezpiecznego stopu w
wersji oprogramowania ukfadowego < 4.3x.

14-21 Czas odstepu prob automatycznego ponownego rozruchu

Zakres: Zastosowanie:

10 sek.* [0 — 600 sek.] Wprowadzi¢ odstep czasu od zatrzymania awaryjnego do startu
przy pomocy funkcji automatycznego resetu. Ten parametr jest
aktywny kiedy par. 14-20 jest nastawiony na Auto reset [1] -
[13].

14-22 Tryb pracy
Opcja: Zastosowanie:

[0]*  Praca normalna
[1] Test karty sterujacej

[2] Inicjalizacja Uzyc tego parametru do okreslenia standardowego dziatania; do
przeprowadzenia testéw lub do inicjalizacji wszystkich parame-
trow poza 15-03, 15-04 oraz 15-05. Ta funkcja jest aktywna
jedynie wtedy, gdy moc jest zapetlona do przetwornicy czestot-
liwosci.

Wybra¢ Praca normaina [0], aby rozpocza¢ standardowq prace
z silnikiem w wybranej aplikacji.

Wybrac Test karty sterujacej [1], aby sprawdzi¢ wejscia i wyj-
Scia analogowe i cyfrowe oraz napiecie sterowania +10 V. Ten
test wymaga ztacza testowego z wewnetrznymi potaczeniami.
Aby przetestowac karte sterujaca, nalezy zastosowac nastepu-
jaca procedure:

1.  Wybrac Test karty sterujacej[1].

2.  Odcig¢ zasilanie i zaczekac, az zgasnie podswietlenie
wysSwietlacza.

3.  Ustawi¢ przetaczniki S201 (A53) i S202 (A54) = ,WL.” /
L.
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Wiozy¢ wtyczke testowg (patrz ponizej).
Podtaczy¢ zasilanie.

Przeprowadzi¢ rézne testy.

=oen Guogs

Wynik zostaje zapisany w LCP, a przetwornica czestot-
liwosci przechodzi w petle nieskonczona.

8. Par. 14-22 jest ustawiony automatycznie na prace nor-
malng. Wytaczy¢ i wiaczy¢ zasilanie, aby uruchomic
urzadzenie w trybie praca normalna po tescie karty
sterujacej.

Jesli test nie wykazat btedow:

Odczyt LCP: Karta sterujaca OK.

Odcig¢ zasilanie i wyjac wtyczke testowa. Zaswieci sie zielona
dioda na karcie sterujace;j.

Jesli test wykazat bledy:

Odczyt LCP: Bfad wejscia/wyjscia karty sterujacej.

Wymieni¢ przetwornice czestotliwosci lub karte sterujaca. Za-
Swieci sie czerwona dioda na karcie sterujacej. Wtyczki testowe
(potaczyc¢ ze sobq nastepujace zaciski): 18 - 27 - 32; 19 - 29 -

33; 42-53-54

12(13(18]19]2[7(2[9|32|33|20(37
olo|d|o|d|d|o|d|olof T 2%
Ol0|0[]|D|@|@l0l0]0
12113(18]| 19|27 32133120
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39|42|50153|54|55 01 &
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L 130BA097.12

Wybra¢ Inigjalizacja [2], aby zresetowac wartosci wszystkich
parametrow do ustawien domysinych, (oprécz par. 15-03,
15-04 i 15-05). Przetwornica czestotliwosci zresetuje sie pod-
czas nastepnego podtaczania mocy.

Parametr 14-22 réwniez zresetuje sie do ustawienia fabryczne-
go Pracy normainej [0].

14-25 Opoznienie wylqczenia awaryjnego przy ograniczeniu momentu

Zakres: Zastosowanie:

60 sek.* [0 — 60 sek.] Wprowadzi¢ ograniczenie momentu przy opdznieniu wylaczenia
sie samoczynnego w sekundach. Kiedy moment wyjsciowy
osiggnie ograniczenie momentu (par. 4-16 i 4-17), wiaczy sie
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ostrzezenie. Kiedy ostrzezenie o ograniczeniu momentu jest sta-
le wiaczone przez okres okreslony w tym parametrze, przetwor-
nica czestotliwosci wytaczy sie automatycznie. Wytaczyé opo-
Znienie wylaczenia awaryjnego poprzez ustawienie parametru
na 60 sek.= OFF. Termiczna kontrola przetwornicy czestotli-
wosci pozostanie aktywna.

14-26 Opoznienie wylaczenia przy btedzie inwertora

Zakres: Zastosowanie:
Powia- [0 - 30 sek.] Kiedy przetwornica czestotliwosci wykryje przepiecie w usta-
zane z wionym czasie, po jego uptynieciu nastgpi wytaczenie awaryjne.
rozmia- Jesli wartos¢ = 0, tryb ochrony jest wylaczony.
rem

Uwaga

Zaleca sie wytaczy¢ tryb ochrony w zastosowa-
niach dzwigowych.

14-29 Kod serwisowy

Zakres: Zastosowanie:
000000 [000000 Hex - FFFFF] Wykorzystywany tylko w przypadku serwisu wewnetrznego.

2.15.5. 14-3* Sterowanie ograniczenia pradu

Seria FC 300 posiada zintegrowane sterowanie ograniczenia pradu, ktére zatacza sie, kiedy prad
silnika, a w nastepstwie moment, przekracza ograniczenia momentu ustawione w par. 4-16 i 4-17.
Kiedy przetwornica czestotliwosci osigga ograniczenie pradu podczas pracy silnika lub pracy pra-
dotworczej, przetwornica bedzie usitowac zejs¢ ponizej zaprogramowanych ograniczen momentu
tak szybko, jak bedzie to mozliwe, nie tracac kontroli nad silnikiem.

Kiedy sterowanie pradem jest aktywne, przetwornica czestotliwosci moze zostac zatrzymana tylko
za pomocg wejscia cyfrowego, jesli zostanie ustawione na Wybieg silnika, odwrocony [2] lub
Wybieg silnika i reset, odwrocony [3]. Dowolny sygnat na zaciskach 18 do 33 nie bedzie aktywny,
az przetwornica czestotliwosci oddali sie od ograniczenia pradu.

Mozliwe przy wykorzystaniu wejscia cyfrowego ustawionego na Wybieg silnika, odwrocony[2] lub
Wybieg silnika i reset, odwrocony [3], silnik nie wykorzystuje czasu hamowania, poniewaz prze-
twornica stosuje wybieg silnika. Jesli konieczne jest szybkie zatrzymanie, nalezy uzy¢ funkgji
hamulca mechanicznego razem z zewnetrznym hamulcem elektromechanicznym, dofaczonym do
aplikacji.

14-30 Sterowanie ogr.pr., wzmocnienie proporcjonalne

Zakres: Zastosowanie:

100 %* [0 - 500 %] Wprowadzi¢ wzmocnienie proporcjonalne dla regulatora ogra-
niczenia pradu. Wybdr wysokiej wartosci sprawi, ze sterownik
bedzie reagowat szybciej. Zbyt wysoka nastawa prowadzi jed-
nak do niestabilnosci sterownika.
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14-31 Ster.ogr. pradu, czas integracji
Zakres: Zastosowanie:

0,020 [0,002 — 2 000 sek.] Reguluje czas integracji sterowania ograniczenia pradu. Usta-
sek.* wienie nizszej wartosci spowoduje szybszg reakcje. Ustawienie
zbyt niskie prowadzi do niestabilnosci sterowania.

2.15.6. 14-4* Optymaliz. energii

Ta grupa zawiera parametry stuzace do regulacji poziomu optymalizacji energii zaréwno w trybie
Momentu Zmiennego (VT), jak réwniez w trybie Automatycznej Optymalizacji Energii (AEO).

14-40 Poziom VT
Zakres: Zastosowanie:

66%* [40 - 90%] Ustawia poziom magnesowania silnika przy niskiej predkosci.
Przy niskiej wartosci straty energii w silniku sa mniejsze. Nalezy
pamietac, ze w rezultacie zmniejsza sie zdolnos¢ obcigzeniowa.
Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

14-41 Minimalne magnesowanie AEO
Zakres: Zastosowanie:

40%* [40 - 75%] Ustawi¢ minimalne dopuszczalne magnesowanie dla AEO. Przy
niskiej wartosci straty energii w silniku sa mniejsze. Nalezy pa-
mietac, ze w rezultacie zmniejsza sie zdolno$¢ obcigzeniowa.

14-42 Minimalna czestotliwos¢ AEO
Zakres: Zastosowanie:

10 Hz* [5 - 40 Hz] Wprowadzi¢ minimalng czestotliwos¢, przy ktdrej aktywna jest
Automatyczna Optymalizacja Energii (AEO).

14-43 Cosfi silnika

Zakres: Zastosowanie:

0.66* [0.40 - 0.95] Wartos¢ zadana cos(fi) jest ustawiana automatycznie dla opty-
malnej wydajnosci AEO. Normalnie parametr ten nie powinien
by¢ zmieniany. Jednakze, w niektorych sytuacjach, moze okazac
sie konieczne wprowadzenie nowej wartosci w celu dostrojenia.

2.15.7. 14-5* Srodowisko

Parametry te ufatwiajq prace przetwornicy czestotliwosci w nietypowych warunkach otoczenia.
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Opcja: Zastosowanie:
[0] Wyt
[11* Wk Wybra¢ W4 [1], aby przetwornica czestotliwosci spetniata wy-

mogi norm EMC.

Wybra¢ Wyt [0] tylko wtedy, gdy przetwornica czestotliwosci
jest zasilana z odizolowanego zasilania sieciowego np: Zasilanie
IT. W tym trybie, zasilania wewnetrzne pojemnosci filtra RFI
(kondensatory filtra) miedzy obudowa i zasilaniem filtra RFI s
odfaczone, aby zapobiec uszkodzeniu obwodu posredniego i
zredukowa¢ pojemnosciowe prady doziemne (zgodnie z IEC
61800-3).

14-52 Sterowanie wentylatorem

Opcja: Zastosowanie:
[0]* Auto

[1] Przy 50%

[2] Przy 75%

[3] Przy 100% Wybra¢ minimalng predko$¢ pracy wentylatora wewnetrznego.
Wybra¢ Auto [0], aby wentylator wtaczat sie tylko, gdy tempe-
ratura wewnetrzna w przetwornicy czestotliwosci znajduje sie w
zakresie od 35° C do okoto 55° C.
Wentylator pracuje z niskg predkoscig przy temperaturze poni-
zej 35° C oraz z petng predkoscig przy okoto 55° C.

14-53 Monitorowanie wentylatora

Opcja: Zastosowanie:
[0] Wytaczone

[1]*  Ostrzezenie

[2] Wytaczenie awaryjne

Wybra¢, jak przetwornica czestotliwosci powinna zareagowac w
przypadku wykrycia awarii wentylatora.

Opcja: Zastosowanie:
[0] *  Brak filtra
[1] Filtr fali sinusoidalnej Wybrac typ podfaczonego filtra wyjsciowego. Nie mozna dopa-

sowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

14-56 Filtr wyjSciowy pojemnosci

Zakres: Zastosowanie:
2,0 yF* [0,1 - 6500,0 uF] Ustawi¢ pojemnosc filtra wyjsciowego. Warto$¢ znajduje sie na
jego etykiecie.
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Uwaga
Dziatanie to jest wymagane do ustawienia odpo-
wiedniej kompensacji w trybie Flux (par. 1-01)

14-57 Filtr wyjsciowy indukcyjnosci

Zakres: Zastosowanie:
7,000 [0,001 - 65,000 mH] Ustawi¢ indukcyjno$¢ filtra wyjsciowego. Wartos¢ znajduje sie
mH* na jego etykiecie.

Uwaga

Dziafanie to jest wymagane do ustawienia odpo-
wiedniej kompensacji w trybie Flux (par. 1-01)

2.15.8. 14-7* Kompatybilnos¢

Parametr ten stuzy do ustawiania kompatybilnosci dla VLT 3000, VLT 5000 do FC 300.

14-72 Stowo alarmowe VLT

Zakres: Zastosowanie:
0* [0 - 4294967295] Odczytac stowo alarmowe dotyczace VLT 3000 lub VLT 5000

14-73 Stowo ostrzezenia VLT

Zakres: Zastosowanie:
0* [0 - 4294967295] Odczytac stowo ostrzezenia dotyczace VLT 3000 lub VLT 5000

14-74 Zewnetrzne stowo statusowe VLT

Zakres: Zastosowanie:
0% [0 - 4294967295] Odczytac zewnetrzne stowo statusowe dotyczace VLT 3000 lub
VLT 5000
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2.16. Parametry: Informacje o przetwornicy czestotli-
WOSCi

2.16.1. 15-** Informacje o przetwornicy czestotliwosci

Jest to grupa parametrow obejmujgca informacje na temat przetwornicy czestotliwosci, tj. dane
eksploatacyjne, konfiguracja sprzetowa oraz wersje oprogramowania.

2.16.2. 15-0* Dane eksploatacyjne

Grupa parametréw obejmujgca dane eksploatacyjne, np. godziny eksploatacji, liczniki kWh, zata-
czenia zasilania, itp.

15-00 Godziny eksploatacji

Zakres: Zastosowanie:
0godz.*[0 - 2147483647 Sprawdzi¢ czas pracy przetwornicy czestotliwosci. Wartos¢ zos-
godz.] taje zapisana po wytaczeniu przetwornicy czestotliwosci.

15-01 Godziny pracy

Zakres: Zastosowanie:
0godz.*[0 - 2147483647 Sprawdzi¢, ile godzin pracowat silnik. Zresetowac licznik w par.
godz.] 15-07. Warto$¢ zostanie zapisana, gdy przetwornica czestotli-

wosci zostanie wytaczona.

15-02 kWh Counter

Zakres: Zastosowanie:
OkwWh* [0 - 2147483647 Rejestracja zuzycia mocy przez silnik w formie wartosci Sredniej
kwh] w czasie 1 godziny. Zerowanie licznika w par. 15-06.

15-03 Zataczenia zasilania

Zakres: Zastosowanie:
0* [0 - 2147483647] Sprawdzic, ile razy przetwornica czestotliwosci zostata zataczo-
na.

15-04 Nadmierne temp.
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 65535] Sprawdzi¢, ile razy pojawit sie btad temperatury przetwornicy
czestotliwosci.
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15-05 Przepiecia

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 65535] Sprawdzi¢, ile razy pojawit sie btad przepiecia przetwornicy
czestotliwosci.

15-06 Zerowanie licznika kWh

Opcja: Zastosowanie:
[0]*  Nie zeruj
[1] Zerowanie licznika Wybra¢ Zerowanie licznika [1] i nacisna¢ [OK], aby zresetowac

licznik kWh do zera (patrz par 15-02).
Wybrac¢ Nie zeruj [0], jesli licznik kWh ma pozostac niezreseto-
wany.

Uwaga
Zerowanie przeprowadza sie poprzez nacisniecie
przycisku [OK].

15-07 Zerowanie licznika godzin pracy

Opcja: Zastosowanie:

[0] *  Nie zeruj

[1] Zerowanie licznika Wybraé Resetuj[1] i nacisna¢ [OK], aby zresetowac licznik Go-
dzin pracy do zera (patrz par 15-01). Nie mozna wybra¢ tego
parametru przez port szeregowy, RS 485.
Wybra¢ Nie zeruj[0], jesli licznik godzin pracy ma pozostac nie-
zresetowany.

2.16.3. 15-1* Ustawienia rejestru danych

204

Rejestr danych umozliwia ciggte rejestrowanie danych z 4 zrodet (par. 15-10) w tempie indywi-
dualnym (par. 15-11). Zdarzenie wyzwalajace (par. 15-12) i okno stuzg do warunkowego urucha-
miania i zatrzymywania rejestracji.

7 - -

15-10 Zrodlo rejestrowania

Tablica [4]

Brak

14-72 Stowo alarmo-
we VLT

14-73 Stowo ostrze-
zenia VLT

14-74 Zewnetrzne
stowo statusowe VLT
[16-00
Stowo
steruja-
ce]
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16-01 Warto$¢ zada-
na [jednostka]

16-02 Wartos¢ zada-
na %

16-03 Stowo statuso-
we

16-10 Moc [kW]
16-11 Moc [KM]
16-12 Napiecie silnika

16-13 Czestotliwosc¢
16-14 Prad silnika
16-16 Moment obro-
towy

16-17 Predkos¢ [obr/
min]

16-18 Stan termiczny
silnika

16-30 Napiecie w ob-
wodzie posrednim DC
16-32 Energia hamo-
wania/ s

16-33 Energia hamo-
wania / 2 min.

16-34 Temp. radiato-
ra

16-35 Stan termiczny
inwertera

16-50 Zewnetrzna
wartos$¢ zadana

16-51 Impulsowa
wartos¢ zadana

16-52 Sprzezenie
zwrotne [jednostka]
16-54 Sprzezenie
zwrotne 1 [jednostka]
16-55 Sprzezenie
zwrotne 2 [jednostka]
16-56 Sprzezenie
zwrotne 3 [jednostka]
16-60 Wejscie cyfro-
we

16-62 Wejscie analo-
gowe 53

16-64 Wejscie analo-
gowe 54

16-65 Wyjscie analo-
gowe 42 [mA]

16-66 Wyjscie cyfro-
we [bin]
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16-75 Wejscie analo-
gowe X30/11

16-76 Wejscie analo-
gowe X30/12

16-77 Wyjscie analo-
gowe X30/8 [mA]
16-90 Stowo alarmo-
we

16-92 Stowo ostrze-
zenia

16-94  Rozszerzone
stowo statusowe
34-70 Stowo alarmo-
we MCO 1

34-71 Stowo alarmo-
we MCO 2

M Przewodnik programowania FC 300

Wybrac, ktére zmienne bedg rejestrowane.

15-11 Czestotliwosc rejestrowania

Zakres:
1 ms*

[1 - 86400000 ms]

Zastosowanie:

Wybrac czestotliwo$¢ rejestrowania w milisekundach miedzy
kazdorazowym prébkowaniem zmiennej.

15-12 Zdarzenie wyzwalajace

Opcja:

(01 *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]

(6]
(7]
(8]
(9]
[10]
[11]
[12]
[13]

[14]
[15]

Fatsz

Prawda

Praca

W zakresie

Z wartoscig zadang

Ograniczenie momen-
tu obrotowego

Ograniczenie pradu
Prad poza zakresem
Prad ponizej dolnej
granicy

Prad powyzej gornej
granicy

Poza zakresem pred-
kosci

Predkos¢ ponizej do-
Inej granicy

Predkosc powyzej
gbrnej granicy

Poza zakr. sprzez.
Poniz. sprze. zwrt.
Powyzej gornej grani-
Cy sprzezenia zwrot-
nego

Zastosowanie:
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[16]
[17]

(18]

[19]
[20]
[21]

[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]

[37]
[38]
[50]
[51]
(60]
[61]

Ostrzezenie termiczne
Napiecie zasilania po-
za zakresem

Zmiana kierunku ob-
rotow

Ostrzezenie
Alarm (wyt. awar.)

Alarm (wyt. awar. z
blokada)

Komparator 0
Komparator 1
Komparator 2
Komparator 3

Reguta logiczna 0
Reguta logiczna 1
Reguta logiczna 2
Reguta logiczna 3
Wejscie cyfrowe DI18
Wejscie cyfrowe DI19
Wejscie cyfrowe DI27

Wejscie cyfrowe DI29
(tylko FC 302)

Wejscie cyfrowe DI32
Wejscie cyfrowe DI33
Komparator 4
Komparator 5

Reguta logiczna 4
Reguta logiczna 5

M 2. Sposdb programowania

Wybrac zdarzenie wyzwalajace. Jezeli ma miejsce zdarzenie wy-
zwalajace, rejestr jest zatrzymywany za pomocg okna. Nastep-
nie rejestr zawiera okreslong ilos¢ probek przed i po zdarzeniu
wyzwalajacym (par.15 — 14).

15-13 Tryb rejestrowania

Opcja:
(o] *
[1]

Zawsze rejestruj

Rejestracja raz po wy-
zwoleniu

Zastosowanie:

Wybra¢ Zawsze rejestruj[0] dla rejestrowania ciggtego.
Wybra¢ Rejestracja raz po wyzwoleniu [1] dla warunkowego
uruchomienia i zatrzymania rejestracji przy uzyciu par. 15-12
oraz par. 15-14.

15-14 Probki przed wyzwoleniem

Zakres:
50%*

[0 - 100]

Zastosowanie:

Wprowadzi¢ procent wszystkich probek, ktére majg by¢ rejes-
trowane przed zdarzeniem wyzwalajacym. Patrz takze par.
15-12 oraz par. 15-13.
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2.16.4. 15-2* Rejestr pracy

Umozliwia przegladanie maks. 50 zarejestrowanych pozycji danych poprzez parametry tablicy w
tej grupie parametréw. Wsrdd wszystkich parametréw w tej grupie, [0] to dane najnowsze a [49]
najstarsze. Dane sg rejestrowane przy kazdym zdarzeniu (nie myli¢ ze zdarzeniami SLC). Zdarze-
nia w tym kontekscie definiuje sie jako zmiane w jednym z nastepujacych obszaréw:

Wejscie cyfrowe

Wyjscia cyfrowe (nie monitorowane w tym wydaniu SW)
Stowo ostrzezenia

Stowo alarmowe

Stowo statusowe

o vk W

Stowo sterujace
7. Rozszerzone stowo statusowe

Zdarzenia s rejestrowane z wartoscig i znacznikiem czasu w ms. Odstep czasu miedzy dwoma
zdarzeniami zalezy od czestotliwosci wystepowania zdarzeri (maksymalnie raz w czasie kazdego
skanowania). Rejestrowanie danych jest ciagte, ale w razie alarmu dziennik zostaje zapisany i
wartosci sg dostepne na wyswietlaczu. Funkcja ta jest przydatna, przyktadowo, podczas wykony-
wania serwisu po wytgczeniu awaryjnym. Dziennik pracy zawarty w tym parametrze mozna
przegladac przez port komunikacji szeregowej lub poprzez wyswietlacz.

15-20 Rejestr pracy: zdarzenie

Tablica [50]

0% [0 - 255] Sprawdzi¢ typ wydarzen w dzienniku wydarzen.

15-21 Rejestr pracy: sprz.zwr.

Tablica [50]
o* [0 - 2147483647] Wyswietli¢ wartos¢ zarejestrowanego zdarzenia. Wartosci zda-
rzen nalezy interpretowac wedtug nastepujacej tabeli:
Wejscie cyfrowe Wartos¢ dziesietna. Opis znajduje sie w par.
16-60 (po konwersji na wartos¢ binarng).
Wyjscie cyfrowe (nie moni- Wartos¢ dziesietna. Opis znajduje sie w par.
torowane w tym wydaniu 16-66 (po konwersji na wartos¢ binarng).
SW)
Stowo ostrzezenia Wartos¢ dziesietna. Opis znajduje sie w par.
16-92.
Stowo alarmowe Wartos¢ dziesietna. Opis znajduje sie w par.
16-90.
Stowo statusowe Wartos¢ dziesietna. Opis znajduje sie w par.
16-03 (po konwersji na wartos¢ binarng).
Stowo sterujace Wartos¢ dziesietna. Opis znajduje sie w par.
16-00.
Rozszerzone stowo statu- Wartosc¢ dziesietna. Opis znajduje sie w par.
sowe 16-94.
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15-22 Rejestr pracy: czas

Tablica [50]

o* [0 - 2147483647] Wyswietli¢ czas, w ktérym pojawito sie zarejestrowane wyda-
rzenie. Czas jest mierzony w msek. od uruchomienia przetwor-
nicy czestotliwosci. Warto$¢ maksymalna to okoto 24 dni, co
oznacza, ze odliczanie zostanie ponownie uruchomione od zera
po tym okresie.

2.16.5. 15-3* Rejestr btedow

Parametry w tej grupie to parametry tablicy, gdzie mozna przeglada¢ maks. 10 rejestrow bteddw.
[0] to najnowszy dziennik, a [9] to najstarszy. Kody btedéw, wartosci oraz znacznik czasu mozna
przeglada¢ w odniesieniu do wszystkich zarejestrowanych danych.

15-30 Dziennik btedow: kod btedu

Tablica [10]

0* [0 - 255] Wyswietlic kod btedu i sprawdzi¢ jego znaczenie w rozdziale
Usuwanie usterek Zalecen projektowych FC 300.

15-31 Dziennik btedow: wartosc

Tablica [10]

o* [-32767 - 32767] Wyswietli¢c dodatkowy opis btedu. Ten parametr jest gtéwnie
uzywany w potaczeniu z alarmem 38 ,,wewnetrzny bfad”.

15-32 Rejestr bledow: czas

Tablica [10]

o* [0 - 2147483647] Wyswietli¢ czas, w ktérym pojawito sie zarejestrowane wyda-
rzenie. Czas jest mierzony w msek. od uruchomienia przetwor-
nicy czestotliwosci.

2.16.6. 15-4* Identyfikacja napedu

Parametry zawierajg informacje tylko do odczytu o konfiguracji oprogramowania i sprzetu prze-
twornicy czestotliwosci.
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15-40 Typ FC

Opcja: Zastosowanie:

Wyswietli¢ typ FC. Odczyt jest identyczny dla pola mocy definicji
typu kodu serii FC 300, 1-6 znakow.

15-41 Sekcja mocy

Opcja: Zastosowanie:

Wyswietli¢ typ FC. Odczyt jest identyczny dla pola mocy definicji
typu kodu serii FC 300, 7-10 znakdw.

15-42 Napiecie
Opcja: Zastosowanie:

Wyswietli¢ typ FC. Odczyt jest identyczny dla pola mocy definicji
typu kodu serii FC 300, 11-12 znakdw.

15-43 Wersja oprogramowania
Opcja: Zastosowanie:

Wyswietli¢ potaczong wersje oprogramowania (lub ,wersje pa-
kietu”), ztozong z oprogramowania mocy i oprogramowania
sterowania.

15-44 kancuch znakéw kodu zaméwionego typu

Opcja: Zastosowanie:

Wyswietli¢ tancuch znakdw kodu typu wykorzystywany do po-
nownego zamowienia przetwornicy czestotliwosci w jej orygi-
nalnej konfiguracji.

s s

15-45 Aktualny fancuch znakéw kodu
Opcja: Zastosowanie:
Pokazuje rzeczywisty tancuch znakéw kodu.

15-46 Nr zamowieniowy przetwornicy czestotliwosci

Opcja: Zastosowanie:
Wyswietli¢ 8-cyfrowy numer zamdéwieniowy, wykorzystany do
ponownego zamdwienia przetwornicy czestotliwosci w jej ory-
ginalnej konfiguracji.

15-47 Numer zamowieniowy karty mocy

Opcja: Zastosowanie:
Wyswietlic numer zamoéwieniowy karty mocy.
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15-48 NrID LCP
Opcja: Zastosowanie:
Wyswietlic numer ID LCP.

15-49 Karta sterujaca ID SW
Opcja: Zastosowanie:
Wyswietlic numer wersji oprogramowania karty sterujacej.

15-50 Karta mocy ID SW
Opcja: Zastosowanie:
Wyswietlic numer wersji oprogramowania karty mocy.

15-51 Nr seryjny przetwornicy czestotliwosci
Opcja: Zastosowanie:
Wyswietli¢ numer seryjny przetwornicy czestotliwosci.

15-53 Nr seryjny karty mocy
Opcja: Zastosowanie:
Wyswietlic numer seryjny karty mocy.

2.16.7. 15-6* Identyfikacja 15-6*

Ta grupa parametréw tylko do odczytu zawiera informacje na temat konfiguracji sprzetu i opro-
gramowania opcji zainstalowanych w gniazdach A, B C0 i C1.

15-60 Opcja zamontowana
Opcja: Zastosowanie:
Wyswietli¢ typ zamontowanej opcji.

15-61 Wersja oprogramowania opcji
Opcja: Zastosowanie:
Wyswietli¢ typ zainstalowanej wersji oprogramowania opcji.

15-62 Numer zamowieniowy opcji
Opcja: Zastosowanie:
Pokazuje numer zaméwieniowy dla zainstalowanych opciji.
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15-63 Numer seryjny opcji
Opcja: Zastosowanie:
Wyswietli¢ numer seryjny zainstalowanej opgji.

2.16.8. 15-9* Informacje o parametrach

Listy parametréw

15-92 Parametry zdefiniowane

Tablica [1000]

0* [0 - 9999] Zawiera liste wszystkich parametrow zdefiniowanych w prze-
twornicy czestotliwosci. Na koncu listy znajduje sie 0.

15-93 Parametry zmienione

Tablica [1000]

0* [0 - 9999] Wyswietlic liste parametréw, ktdrych ustawienia fabryczne zos-
taty zmienione. Lista korczy sie O. Zmiany mogq, nie by¢ wi-
doczne do 30 sek po ich zastosowaniu.

15-99 Metadane parametrow

Tablica [30]

0* [0 - 9999] Ten parametr zawiera dane uzywane przez narzedzie oprogra-
mowania MCT10.
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2.17. Parametry: Odczyty danych

2.17.1. 16-** Odczyty danych

Grupa parametrow do odczytow danych, tj. rzeczywistych wartosci zadanych, napiecia, sterowa-
nia, alarmu, ostrzezenia oraz stow statusowych.

2.17.2. 16-0* Status ogoiny

Parametry do informowania o statusie ogolnym, np. obliczonej wartosci zadanej, aktywnym stowie
sterujacym i statusie.

16-00 Stowo sterujace
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - FFFF] Wyswietli¢ stowo statusowe wystane z przetwornicy czestotli-
wosci przez port komunikacji szeregowej w kodzie hex.

16-01 Wartosc zadana [jednostka]

Zakres: Zastosowanie:
0.000* [-999999.000 - Wyswietli¢ biezacq wartos¢ zadang w urzadzeniu, analogicznie
999999.000] do sygnatu impulsowego lub analogowego, w jednostce wyni-

kajacej z wyboru konfiguracji w par. 1-00 (Hz, Nm lub obr/min).

16-02 -200.0 - 200.0 %
Zakres: Zastosowanie:

0.0%* T[] Wyswietli¢ catkowitg warto$¢ zadang. Catkowita warto$¢ zadana
to suma wartosci zadanych cyfrowych, analogowych, progra-
mowanych, magistrali komunikacyjnej i zatrzasnietych oraz roz-
pedzania i zatrzymywania.

16-03 Stowo statusowe

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - FFFF] Wyswietlic stowo statusowe wystane z przetwornicy czestotli-
wosci przez port komunikacji szeregowej w kodzie szesnastko-
wym.

16-05 Rzeczywista wartos¢ gidwna [%]
Zakres: Zastosowanie:

0%* [od-100 to +100%] Przegladanie dwubajtowego stowa wystanego ze stowem sta-
tusowym do urzadzenia gtdwnego magistrali, podajace rzeczy-
wistg wartos¢ gtéwna.
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16-09 Odczyt niestandardowy

Zakres: Zastosowanie:

0,00 [x.xx - x.xx jednost- Wyswietli¢c warto$¢ odczytu niestandardowego od par. 0-30 do
jednost- ka] par. 0-32.

ka*

2.17.3. 16-1* Status silnika

Parametry do informowania o wartosciach statusu silnika.

Zakres: Zastosowanie:

0,0 kw* [0,0 — 1000,0 KW] Wyswietlic moc silnika w kW. WysSwietlona wartos¢ jest oblicza-
na na podstawie rzeczywistego napiecia silnika i pradu silnika.
Wartosc ta jest filtrowana, co oznacza, ze od zmiany wartosci
wejsciowej do zmiany wartosci odczytu danych moze uptynac
ok. 30 ms.

Zakres: Zastosowanie:
0,00 [0,00 — 1000,00 KM]  Wyswietli¢c moc silnika w KM. Wyswietlona wartosc jest oblicza-
KM* na na podstawie rzeczywistego napiecia silnika i pradu silnika.

Wartosc ta jest filtrowana, co oznacza, ze od zmiany wartosci
wejsciowej do zmiany wartosci odczytu danych moze uptynac

ok. 30 ms.
16-12 Napiecie silnika
Zakres: Zastosowanie:
0,0 V¥ [0,0 - 6000,0 V] Wyswietli¢c napiecie silnika, obliczong wartos¢ uzywang do ste-

rowania silnikiem.

16-13 Czestotliwos¢ silnika
Zakres: Zastosowanie:
0,0 Hz* [0,0 - 6500,0 Hz] Wyswietli¢ czestotliwosc silnika bez ttumienia rezonansu.

16-14 Prad silnika

Zakres: Zastosowanie:

0,00A* [0,00 - 0,00 A] Wyswietli¢c prad silnika zmierzony jako warto$¢ srednig, IRMS.
Wartosc ta jest filtrowana, co oznacza, ze od zmiany wartosci
wejsciowej do zmiany wartosci odczytu danych moze uptynac
ok. 30 ms.

16-15 Czestotliwos¢ [Y%]
Zakres: Zastosowanie:

0.00%* [0.00 - 0.00 %] Dwubajtowe stowo podajace rzeczywistg czestotliwos¢ silnika
(bez ttumienia rezonansu) jako procent (w skali 0000-4000 hex)
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par. 4-19 Maks. czestotliwosc wyjsciowa. Ustaw par. 9-16 in-
deks 1, aby wystac go wraz ze stowem statusowym zamiast MAV
(odpowiedzi maksymalnej wartosci zadanej).

16-16 Moment obrotowy

Zakres: Zastosowanie:
0,0Nm* [-3000,0 - 3000,0 Wyswietli¢ wartos¢ momentu ze znakiem, zastosowang do watu
Nm] silnika. Nie ma doktadnej liniowosci miedzy pradem silnika

160% i momentem w stosunku do znamionowego momentu
obrotowego. Niektore silniki dostarczajg wiekszy moment niz
160%. W rezultacie warto$¢ min. i warto$¢ maks. zalezy od
maks. pradu silnika oraz od typu silnika. Wartosc ta jest filtro-
wana, co oznacza, ze od zmiany wartosci wejsciowej do zmiany
wartosci odczytu danych moze uptynaé ok. 30 ms.

16-17 Predkos¢ [obr./min]

Zakres: Zastosowanie:
0 obr./[0—-0 obr./min.] Wyswietli¢c rzeczywiste obr/min silnika. W regulacji procesu z
min* otwartq petlg lub zamknietq petlg predkosc obrotowa silnika jest

obliczana. W trybach regulacji predkosci z zamknietq petla war-
toscC jest mierzona.

16-18 Stan termiczny silnika

Zakres: Zastosowanie:

0 %* [0 -100 %] Wyswietli¢ obliczone obcigzenie termiczne na silniku. Limit wy-
faczenia wynosi 100%. Podstawg obliczenia jest funkcja ETR
ustawiona w par.1-90.

16-19 Temperatura czujnika KTY

Zakres: Zastosowanie:
0°C* [0 - xxx°C] Ukazuje rzeczywistg temperature na czujniku KTY wbudowa-
nym w silnik.

Patrz par. 1-9%*,

16-20 Kat silnika

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 65535] Biezacy offset katowy enkodera/licznika w stosunku do pozycji
indeksu. Zakres wartosci 0 — 65535 odpowiada 0 — 2 *n (radia-
now).

16-22 Moment obrotowy [%]
Zakres: Zastosowanie:

0%* [-200 - 200%] Ukazywana wartos¢ to procent znamionowego momentu obro-
towego ze znakiem, zastosowanego dla watu silnika.

2.17.4. 16-3* Status napedu

Parametry do informowania o statusie przetwornicy czestotliwosci.
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16-30 Napiecie w obwodzie posrednim DC

Zakres: Zastosowanie:

ov* [0 - 10000 V] Wyswietlic zmierzong warto$¢. Wartos¢ ta jest filtrowana, co
oznacza, ze od zmiany wartosci wejsciowej do zmiany wartosci
odczytu danych moze uptyna¢ ok. 30 ms.

16-32 Energia hamowania/s

Zakres: Zastosowanie:
0,000 [0-0KW] Wyswietlic moc hamowania przekazang do zewnetrznego re-
kw* zystora hamulca, oznaczong jako warto$¢ chwilowa.

16-33 Energia hamow./2 min.

Zakres: Zastosowanie:
0,000 [0 -500.000 KW] Wyswietli¢ moc hamowania przekazang do zewnetrznego re-
kw* zystora hamowania. Srednia moc jest obliczana na $redniej

podstawie dla ostatnich 120 s.

16-34 Temp. radiatora
Zakres: Zastosowanie:

0°C* [0-255°C] Wyswietli¢ temperature radiatora przetwornicy czestotliwosci.
Limit wyfaczenia wynosi 90 £ 5 °C; ponowne wigczenie silnika
nastepuje przy 60 £ 5 °C.

16-35 Stan termiczny inwertera

Zakres: Zastosowanie:
0%* [0-0 %] Wyswietli¢ procent obcigzenia na inwerterze.

16-36 Znamionowy prad inwertera

Zakres: Zastosowanie:

A* [0,01 - 10000,00 A]  Wyswietli¢c prad znamionowy inwertera, ktdry powinien odpo-
wiadac danym z tabliczki znamionowej na podtaczonym silniku.
Dane wykorzystywane sg do obliczania momentu, zabezpiecze-
nia silnika, itp.

16-37 Maksymalny prad inwertera
Zakres: Zastosowanie:

A* [0,01 - 10000,00 A]  Wyswietlic maksymalny prad inwertera, ktory powinien odpo-
wiadac¢ danym z tabliczki znamionowej na podtaczonym silniku.
Dane wykorzystywane sg do obliczania momentu, zabezpiecze-
nia silnika, itp.

16-38 Stan sterownika SL
Zakres: Zastosowanie:
0* [0 - 100] Wyswietli¢ stan wydarzen wykonywanych przez sterownik SL.
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16-39 Temp. karty sterujacej
Zakres: Zastosowanie:
0°C* [0-100 °C] Wyswietli¢ temperature na karcie sterujacej pokazywang w °C.

16-40 Zapelniony bufor rejestracji

Opcja: Zastosowanie:
[0]* Nie
[1] Tak Sprawdzanie, czy Dziennik danych jest zapetniony (patrz par.

15-1). Dziennik nigdy sie nie zapetni, jesli 7ryb Rejestrowania
par.15-13 jest ustawiony na Zawsze rejestruj [0].

2.17.5. 16-5* Wart.zad. i sprz.zwr.

Parametry do informowania o wejsciowej wartosci zadanej i sprzezeniu zwrotnym.

16-50 Zewnetrzna wartos¢ zadana
Zakres: Zastosowanie:

0.0* [-200.0 - 200.0] Wyswietli¢ catkowitg warto$¢ zadang, sume wartosci zadanych
cyfrowych, analogowych, programowanych, magistrali komuni-
kacyjnej i zatrzasnietych oraz rozpedzania i zatrzymywania.

16-51 Impulsowa wartos¢ zadana

Zakres: Zastosowanie:

0.0% [-200 - 200] Wyswietlic wartos¢ zadang z zaprogramowanych wejs¢ cyfro-
wych. Odczytem moga by¢ réwniez impulsy zenkodera przyros-
towego.

16-52 Sprzezenie zwrotne [jednostka]

Zakres: Zastosowanie:
0.0*  [-999999.999 - Podaje wynikajacq wartos¢ sprzezenia zwrotnego przy pomocy
999999.999] jednostki i skalowania wybranego w par. 3-00, 3-01, 3-02 oraz
3-03.

16-53 Wartosc¢ zadana potencjometru cyfr.
Zakres: Zastosowanie:

0.0*  [-200 - 200] Wkiad potencjometru cyfrowego w rzeczywistg warto$¢ zadana.

2.17.6. 16-6* Wejscia i wyjscia

Parametry do informowania o portach wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych i analogowych.

16-60 Wejscie cyfrowe

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 63] Wyswietli¢ stany sygnatéw z aktywnych wejs¢ cyfrowych. Przy-
ktad: Przyktadowo, wejscie 18 odpowiada bitowi 5. ,0” = brak
sygnatu, ,1” = podtaczony sygnat.
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Bit 0 Wejscie cyfrowe - zacisk 33

Bit 1 Wejscie cyfrowe - zacisk 32

Bit 2 Wejscie cyfrowe - zacisk 29

Bit 3 Wejscie cyfrowe - zacisk 27

Bit 4 Wejscie cyfrowe - zacisk 19

Bit 5 Wejscie cyfrowe - zacisk 18

Bit 6 Wejscie cyfrowe - zacisk 37

Bit 7 Wejscie cyfrowe GP we/wy - zacisk x30/4
Bit 8 Wejscie cyfrowe GP we/wy - zacisk x30/3
Bit 9 Wejscie cyfrowe GP we/wy - zacisk x30/2
10-63 Bit Zarezerwowane dla przysztych zaciskow

16-61 Ustawianie przetaczania zacisku 53

Opcja: Zastosowanie:

[0]* Prad

[1] Napiecie Wyswietli¢ ustawienie zacisku wejsciowego 53. Prad = 0; Na-
piecie = 1.

16-62 Wejscie analogowe 53
Zakres: Zastosowanie:
0.000* [-20.000 - 20.000] Wyswietli¢ biezacq wartos¢ na wejsciu 53.

16-63 Ustawianie przelaczania zacisku 54

Opcja: Zastosowanie:

[0]* Prad

[1] Napiecie Wyswietli¢ ustawienie zacisku wejsciowego 54. Prad = 0; Na-
piecie = 1.

16-64 Wejscie analogowe 54
Zakres: Zastosowanie:
0.000* [-20.000 - 20.000] Wyswietli¢ biezacq wartos¢ na wejsciu 54.

16-65 Wyjscie analogowe 42 [mA]

Zakres: Zastosowanie:

0.000* [0.000 - 30.000] Wyswietli¢ rzeczywistg warto$¢ na wyjsciu 42 w mA. Wybrana
warto$¢ odzwierciedla wybdr w par. 06-50.

16-66 Wyjscie cyfrowe [bin]
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 115] Wyswietli¢ wartos¢ binarng wszystkich wyjs¢ cyfrowych.

16-67 Wejscie czestotliwosci 29 [Hz]
Zakres: Zastosowanie:
0* [0-0] Wyswietli¢ rzeczywistq wartos¢ czestotliwosci na zacisku 29.
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16-68 Wejscie czestotliwosci nr 33 [Hz]
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 130000] Wyswietli¢ rzeczywistg wartos¢ czestotliwosci zastosowanej na
zacisku 33 jako wejscie impulsowe.

16-69 Wyjscie impulsowe 27 [Hz]
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 40000] Wyswietli¢ rzeczywistg warto$¢ impulsow zastosowanych na za-
cisku 27 w trybie wejscia cyfrowego.

16-70 Wyjscie impulsowe 29 [Hz]

Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 40000] Wyswietli¢ rzeczywistg warto$¢ impulsdw na zacisku 29 w trybie
wejscia cyfrowego.
Ten parametr jest jedynie dostepny w FC 302.

16-71 Wyjscie przekaznikowe [bin]

Zakres: Zastosowanie:
0* [0-31] Wyswietli¢ ustawienie wszystkich przekaznikow.

Wybér odczytu [P16-71]:
Wyjécie przekaznikowe [bin]:

00000 bin

OpcjaB karty przekaznika 09
OpcjaB karty przekaznika 08
OpcjaB karty przekaznika 07
Moc karty przekaznika 02
Moc karty przekaznika 01

130BA185.10

Zakres: Zastosowanie:
0* [-2147483648 Warto$¢ biezaca Licznika A. Liczniki sg przydatne jako argument
-2147483647] komparatora, patrz par. 13-10.

Warto$¢ mozna resetowac lub zmieni¢ przez wejscia cyfrowe
(grupa parametréw 5-1*) lub za pomoca dziatania SLC (par.
13-52).

16-73 Licznik B

Zakres: Zastosowanie:
0* [-2147483648 Warto$¢ biezaca Licznika B. Liczniki sg przydatne jako argument
-2147483647] komparatora, patrz par. 13-10.

Warto$¢ mozna resetowac lub zmieni¢ przez wejscia cyfrowe
(grupa parametrow 5-1*) lub za pomocg dziatania SLC (par.
13-52).
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16-74 Licznik dokiadnego stopu
Zakres: Zastosowanie:
0* [0 - 2147483647] Pokazuje rzeczywistq warto$¢ doktadnego licznika (par. 1-84).

16-75 Wejscie analogowe X30/ X30/11
Zakres: Zastosowanie:
0.000* [0.000 - 0.000] Pokazuje rzeczywistg warto$¢ na wejsciu X30/11 MCB 101.

16-76 Wejscie analogowe X30/ X30/12
Zakres: Zastosowanie:
0.000* [0.000 - 0.000] Pokazuje rzeczywistg wartos¢ na wejsciu X30/12 MCB 101.

16-77 16-77 Wyjscie analogowe X30/8 [mA]
Zakres: Zastosowanie:
0.000* [0.000 - 0.000] Wyswietla rzeczywistg wartos¢ na wejséciu X30/8 w mA.

2.17.7. 16-8* Magistrala komunikacyjna i port FC

Parametry do informowania o wartosciach zadanych i stowach sterujacych z magistrali.

16-80 CTW 1 magistrali komunikacyjnej
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 65535] Wyswietlic dwubajtowe stowo sterujgce (CTW) otrzymane z
urzadzenia gtéwnego magistrali. Interpretacja stowa sterujgce-
go zalezy od zainstalowanej opcji magistrali i wybranego profilu
stowa sterujacego w par. 8-10.

W celu otrzymania dalszych informacji, prosze odnies¢ sie do
odpowiedniego podrecznika dotyczacego magistrali komunika-
cyjnych.

16-82 REF 1 magistrali komunikacyjnej
Zakres: Zastosowanie:

0* [-200 - 200] Wyswietli¢ dwubajtowe stowo wystane ze stowem sterujgcym
urzadzenia gtéwnego magistrali, aby ustawi¢ wartos¢ zadana.
W celu otrzymania dalszych informacji, prosze odnies$¢ sie do
odpowiedniego podrecznika dotyczacego magistrali komunika-
cyjnych.

16-84 STW opcji komunikacji
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 65535] Wyswietli¢ rozszerzone stowo statusowe opcji magistrali kom.
W celu otrzymania dalszych informacji, prosze odnies$¢ sie do
odpowiedniego podrecznika dotyczacego magistrali komunika-
cyjnych.
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16-85 CTW 1 portu FC
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - 65535] Wyswietlic dwubajtowe stowo sterujgce (CTW) otrzymane z
urzadzenia gtéwnego magistrali. Interpretacja stowa sterujace-
go zalezy od zainstalowanej opcji magistrali i wybranego profilu
stowa sterujacego w par. 8-10.

16-86 REF 1 portu FC
Zakres: Zastosowanie:

0* [0-0] Wyswietlic dwubajtowe stowo statusowe (STW) wystane do
urzadzenia gtéwnego magistrali. Interpretacja stowa statuso-
wego zalezy od zainstalowanej opcji magistrali i wybranego
profilu stowa sterujacego w par. 8-10.

2.17.8. 16-9* Odczyt diagnostyczny

Parametry wysSwietlajgce alarmy, ostrzezenia i rozszerzone stowa statusowe.

16-90 Stowo alarmowe
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - FFFFFFFF] Wyswietli¢ stowo alarmowe wystane przez port komunikacji sze-
regowej w kodzie hex.

16-90 Stowo alarmowe 2
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - FFFFFFFF] Wyswietli¢ stowo alarmowe wystane przez port komunikacji sze-
regowej w kodzie hex.

16-92 Slowo ostrzezenia
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - FFFFFFFF] Wyswietlic stowo ostrzezenia wystane przez port komunikacji
szeregowej w kodzie hex.

16-93 Slowo ostrzezenia 2
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - FFFF] Wyswietli¢ stowo ostrzezenia wystane przez port komunikacji
szeregowej w kodzie hex.

16-94 Roz. stowo statusowe
Zakres: Zastosowanie:

0* [0 - FFFF] Odsyta z powrotem rozszerzone stowo ostrzezenia wystane
przez port komunikacji szeregowej w kodzie hex.
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2.18. Parametry: Wejscie enkodera

2.18.1. 17-** Opcja sprzezenia zwrotnego silnika

Dodatkowe parametry do konfiguracji opcji sprzezenia zwrotnego z enkodera (MCB102) lub licz-
nika (MCB103).

2.18.2. 17-1* Interfejs enkodera przyrostowego

Parametry w tej grupie konfigurujg przyrostowy interfejs opcji MCB102. Uwaga: interfejsy przy-
rostowe i absolutne sg aktywne w tej samej chwili.

17-10 Typ sygnatu

Opcja: Zastosowanie:
[0] Brak
[11* RS422 (5V TTL/li-

nedrv.)

[2] Sinusoidalny 1Vpp Wybrac typ Sciezki przyrostowej (kanaty A/B) uzywanego enko-
dera. Sprawdzi¢ w karcie danych enkodera.
Wybierz Brak [0], jezeli enkoder jest tylko absolutny.
Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

17-11 Rozdzielczos$c¢ (PPR)
Zakres: Zastosowanie:

1024* [10 - 10000] Ustawic rozdzielczosc Sciezki przyrostowej, tzn. liczbe impulséw
lub okresdw przypadajacych na obrot.
Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

2.18.3. 17-2* Interfejs enkodera bezwzglednego

Parametry w tej grupie konfigurujq przyrostowy interfejs opcji MCB102. Uwaga: interfejsy przy-
rostowe i absolutne sg aktywne w tej samej chwili.

17-20 Wybor protokotu

Opcja: Zastosowanie:

[0]* Brak

[1] HIPERFACE

[2] EnDat

[4] SSI Wybra¢ HIPERFACE, jezeli enkoder jest tylko bezwzgledny.

Wybra¢ Brak [0], jezeli enkoder jest tylko przyrostowy.
Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.

17-21 Rozdzielczosé (ilos¢ pozycji/obrot)
Opcja: Zastosowanie:
[512] 512

[1024] 1024

[2048] 2048

[4096] 4096
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[8192] SSI 4 - 8192

[16384] 16384

[32768] HIPERFACE 512 - Ustawi¢ rozdzielczos¢ enkodera absolutnego, tzn. ilos¢ obliczen
32768 przypadajacych na obrot.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.
Warto$¢ zalezy od ustawienia w par. 17-20.

17-24 Dlugosc danych SSI

Zakres: Zastosowanie:

13* [13 - 25] Ustawic ilos¢ bitdw dla komunikatu SSI. Wybra¢ 13 bitéw dla
jednoobrotowych enkoderéw oraz 25 bitéw dla wieloobroto-
wych.

Zakres: Zastosowanie:

260kHz [100 — 260 kHz] Ustawic czestotliwo$¢ zegarowq SSI. Przy dtuzszych kablach en-

* kodera musi by¢ ona zmniejszona.

Opcja: Zastosowanie:

[0]* Kod Gray'a

[1] Kod binarny Ustawi¢ format danych SSI. Wybrac¢ format kodu Gray’a lub bi-
narnego.

Opcja: Zastosowanie:

[0] 600

[1] 1200

[2] 2400

[3] 4800

[4]* 9600

[5] 19200

[6] 38400 Wprowadzi¢ szybkosc¢ transmisji zataczonego enkodera.

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.
Jest on tylko dostepny, kiedy par. 17-20 jest ustawiony na HI-
PERFACE [1].

2.18.4. 17-5* Interfejs przelicznika

Grupa parametrow 17-5* jest wykorzystywana do ustawiania parametréw dla opcji przelicznika
MCB 103.

Zwykle sprzezenie zwrotne przelicznika jest wykorzystywane jako sprzezenie zwrotne silnika s
silnikdw magnesu statego przy par. 1-01 ustawionym na ,Flux ze sprzezeniem zwrotnym silnika”.
Nie mozna dopasowac parametréw przelicznika w trakcie pracy silnika.
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17-50 Bieguny przelicznika

Zakres: Zastosowanie:

2% [2-2] Ustawic ilos¢ biegunéw na przeliczniku.
Wartosc ta jest podana w karcie danych dla przelicznika.

17-51 Napiecie wejsciowe przelicznika
Zakres: Zastosowanie:

7,0v* [4,0-8,0V] Ustawi¢ napiecie wejsciowe do przelicznika. Napiecie jest przed-
stawione jako warto$¢ RMS.
Warto$¢ ta jest podana w karcie danych dla przelicznika.

17-52 Czestotliwosc¢ wejsciowa przelicznika

Zakres: Zastosowanie:

10,0kHz [2,0 — 15,0 kHz] Ustawi¢ czestotliwos¢ wejsciowq do przelicznika.
*

Wartosc ta jest podana w karcie danych dla przelicznika.

17-53 Wspotczynnik transformacji przelicznika

Zakres: Zastosowanie:
0.5* [0.1-1.1] Ustawic¢ wspotczynnik transformacji dla przelicznika.
Wspétczynnik transformacii to:
T ) o |/W yjscie
wspotczynnik VWejs’cie

Wartosc ta jest podana w karcie danych dla przelicznika.

17-59 Interfejs przelicznika

Opcja: Zastosowanie:

[0] *  Wylaczone

[1] Wiaczone Przy wybranych parametrach przelicznika, aktywowac opcje
przelicznika MCB 103.

Aby nie uszkodzi¢ przelicznikéw, par. 17-50 — par. 17-53, nalezy
ustawi¢ przed aktywacjg tego parametru.

2.18.5. 17-6* Monitorowanie i zastosowanie

Ta grupa parametrow stuzy do wybierania dodatkowych funkgji, kiedy opcja enkodera MCB 102
lub opcja przelicznika MCB 103 jest umieszczona w gniezdzie B jako sprzezenie zwrotnie predkosci.
Nie mozna dopasowac tych parametréw w trakcie pracy silnika.

17-60 Dodatni kierunek enkodera
Opcja: Zastosowanie:
[0]* Zgodny z ruchem
wskazdwek zegara
[1] Przeciwny do ruchu Zmieni¢ wykryty kierunek obrotow enkodera bez zmiany prze-
wskazowek zegara wodow podtaczonych do enkodera.
Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy silnika.
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17-61 Monitorowanie sygnatu enkodera

Opcja: Zastosowanie:

[0] Wytaczone

[1]1*  Ostrzezenie

[2] Wylaczenie awaryjne Wybrac, jak przetwornica czestotliwosci powinna zareagowac w
przypadku wykrycia btednego sygnatu enkodera.

Funkcja enkodera w par. 17-61 to elektryczna kontrola obwodu
sprzetowego w systemie enkodera.
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2.19. Listy parametrow
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2. Sposdb programowania

Przewodnik programowania FC 300
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Przewodnik programowania FC 300 M

Indeks

0

0-24 Linia WysSwietlacza 3, Duza

Indeks

38

0-4* Klawiatura Lcp

41

1

10-1* Devicenet

163

10—14 Warto$¢ Zadana Sieci

168

10-15 Sterowanie Siecig,

168

10-31 Zapis Wartosci Danych

169

10-33 Zawsze Zapis

170

10-39 Parametry F Devicenet

170

13-00 Tryb Sterownika SI

171

14-0* Przelaczanie Inwertera

193

14-04 Losowe Pwm

193

14-11 Napiecie Zasilania Przy Awarii Zasilania

195

14-2* Reset Wylaczenia Awaryjnego

196

14-20 Tryb Resetowania

196

14-21 Czas Odstepu Préb Automatycznego Ponownego Rozruchu

197

14-30 Sterowanie Ogr.pr.

199

14-31 Ster.ogr. Pradu, Czas Int.

199

14-40 Poziom Vt

200

14-41 Minimalne Magnesowanie

200

14-42 Minimalna Czestotliwos¢ Aeo

200

14-5* Srodowisko

200

14-50 Rfi

201

14-53 Monitorowanie Wentylatora

201

14-55 Filtr Wyjéciowy

201

1-50 Magnetyzacja Silnika Przy Predko$ci Zerowej

53

15-00 Godziny Eksploatacji

203

15-01 Godziny Pracy

203

15-02 Licznik Kwh

203

15-03 Zataczenia Zasilania

203

15-04 Nadmierne Temp.

203

15-05 Przepiecia

203

15-06 Zerowanie Licznika Kwh

204

15-1* Ustawienia Rejestru Danych

204

15-11 Czestotliwo$¢ Rejestrowania

206

15-13 Tryb Rejestrowania

15-2* Rejestr Pracy

208

15-20 Rejestr Pracy: Zdarzenie

208

15-22 Rejestr Pracy: Czas

208

15-22 Rejestr Pracy: Warto$¢

208

15-3* Rejestr Btedow

209

15-32 Dziennik Btedéw: Wartos¢

209

15-32 Rejestr Btedow: Czas

209

15-4* Identyfikacja Napedu

209

15-43 Wersja Oprogramowania

210

15-44 tancuch Znakow Kodu Zamdwionego Typu

210

15-45 Aktualny tancuch Znakéw Kodu

210

15-46 Numer Zamdwieniowy Przetwornicy Czestotliwosci

210

15-47 Numer Zamowieniowy Karty Mocy

210

15-48 Nr Id Lcp

210

15-49 Karta Sterujaca Id Oprogramowania

211

15-50 Karta Mocy Id Oprogramowania

211

15-51 Nr Seryjny Przetwornicy Czestotliwosci

211

15-53 Nr Seryjny Karty Mocy

211

15-6* Identyfikacja 15-6*

211

15-60 Opcja Zamontowana

211

15-61 Wersja Oprogramowania Opgcji

211

15-62 Numer Zamowieniowy Opgji

211

15-63 Numer Seryjny Opgji

211

15-9* Informacje O Parametrach

212
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Indeks

254

Danfiti

Przewodnik programowania FC 300

15-92 Parametry Zdefiniowane 212
15-93 Parametry Zmienione 212
16-05 Rzeczywista Warto$¢ Gtdwna [%] 213
16-1* Status Silnika 214
16-11 Moc Km 214
16-60 Wejscie Cyfrowe 217
16-63 Ustawienie Przetaczania Zacisku 54 218
16-67 Wejscie Impulsowe 29 218
16-90 Stowo Alarmowe 221
16-91 Stowo Alarmowe 221
16-92 Stowo Ostrzezenia 221
1-81 Czestotliwos¢ Min. Dla Funkgji Przy Stopie 61
1-82 Min, Predkos$¢ Dla Funkcji Przy Stopie [hz] 61
1-93 Zrédto - Termistor 65
2

2-11 Rezystor Hamulca (om) 69
4

4-14 Gorna Granica Predkosci Silnika [hz] 95
4-58 Funkcja Braku Fazy Silnika 101
5

5-55 Zacisk 33. Niska Czestotliwos¢ 119
5-56 Zacisk 33. Wysoka Czestotliwos¢ 119
5-57 Zacisk 33. Niska Wartos¢ Wart.zad./ Sprz.zwr. 119
5-59 Stata Czasowa Filtra Impulsowego Nr 33 119
5-65 Maksymalna Czestotliwos¢ Wyjscia Impulsowego Nr 29 121
5-66 Zmienna Wyjscia Impulsowego Zacisku X30/6 121
5-68 Maksymalna Czestotliwo$¢ Wyjscia Impulsowego #x30/6 121
5-9* Sterowane Przez Magistrale 122
6

6-00 Czas Time-out Funkdji Live Zero 125
6-11 Zacisk 53. Gorna Skala Napiecia 126
6-51 Minimalna Skala Wyjscia Zacisku 42 131
8

8-01 Miejsce Sterowania 141
8-05 Funkcja Koniec Time-outu 143
8-13 Konfigurowane Stowo Statusowe Stw 144
8-50 Wybdr Wybiegu Silnika 146
8-52 Wybdr Hamulca Dc 147
8-53 Wybor Startu 147
8-56 Wybor Programowanej Wartosci Zadanej 148
9

9-28 Sterowanie Procesem 155
A

Aktywny Zestaw Parametrow 30
Automatyczne Dopasowanie Silnika (ama) 49
Awaria Zasilania 193
B

Bieguny Silnika 52
C

Chtodzenia 62
Czas Hamowania Dc 68
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Przewodnik programowania FC 300 M Indeks

Czas Rozpedzania 1 84
Czas Rozpedzania 3 87
Czas Rozpedzania/zatrzymania Dla Pracy Jog 91
Czas Rozpedzenia/zatrzymania 93
Czas Rozpedzenia/zatrzymania Dla Szybkiego Stopu 91
Czas Zatrzymania 1 84
Czas Zatrzymania 2 86
Czas Zatrzymania 3 88
Czas Zatrzymania 4 90
Czestotliwo$¢ Kluczowania 193
Czestotliwo$¢ Silnika 48,214
Czynnik Posuwu Do Przodu Predkosci Pid 137

D

Definicje 4
Diody Led 11
Dodatni Kierunek Enkodera 224
Doganianie 107
Dostep Do Parametréw 169
Dostep Do Szybkiego Menu Bez Hasta 44
Dziennik Btedéw: Kod Btedu 209

Elektroniczny Przekaznik Termiczny 64
Enkoder 24 V 46
Enkodera Przyrostowego 217
Etr 62,215

F

Funkcja Doktadnego Stopu 61
Funkcja Przy Stopie 60
Funkcja Startu 58
Funkcja Time-out Stowa Sterujacego 142
Funkcje Specjalne 193
Funkcje Startu 58

G

Gtdwne Menu 17

H

Hasto Dostepu Magistrali 44
Hasto Szybkiego Menu 44

I

Impulsowa Warto$¢ Zadana 217
Impulsy Enkodera 122
Indukcyjno$¢ Po Osi D (Id) 52
Informacje O Przetwornicy Czestotliwosci 203
Inicjalizacja 25

J

Jednostka Predkosci Silnika 29
Jezyk 28
Jog - Praca Manewrowa 5
Jog — Predkos$¢ Przy Pracy Manewrowej 79, 82

K

Klawisz [reset] Na Lcp 42
Komunikacji Szeregowej 6
Komunikaty Statusu 11
Kontrola Hamulca 70
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Indeks

256

Danfiti

Przewodnik programowania FC 300

Kontrola Przepiecia 72
Kopiuj Lcp 42
Krok Po Kroku 22
L

Lampki Sygnalizacyjne 12
Lep 4,7,14,23
Lcp 102 11
Licznik Doktadnego Stopu 220
Linia 2 Wyswietlacza, Duzy 38
Lokalng Wartoscig Zadang 29
Lokalnym Numerycznym Panelu Sterowania 23
Lokalnym Panelu Sterowania (lcp) 11
M

Magistrala Komunikacyjna Devicenet I Can 162
Main Menu 13
Maks. Czestotliwo$¢ Wyjsciowa 96
Maksymalna Warto$¢ Zadana 78
Maksymalny Moment Bezwtadnosci 58
Minimalny Moment Bezwtadnosci 58
Moc Hamowania 69
Moc Silnika 47
Moc Silnika [km] 48
Mocy Hamowania 70
Mocy Hamulca 6
Moment Rozruchowy 5
Monitorowanie Mocy Hamowania 70
Monitorowanie Sygnatu Enkodera 225
N

Napiecie Silnika 48,214
Napiecie W Obwodzie Posrednim Dc 216
Nr Id Lcp 211
o

Obcigzenie Bierne 57
Obcigzenie Termiczne 53,215
Ograniczenie Maksymalne 93
Ograniczenie Minimalne 93
Ograniczenie Momentu W Trybie Generatora 96
Opdznienia Startu 58
Opoznienie Rozpedzania/zatrzymania 93
Op0znienie Startu 58
Opoznienie Wytaczenia Awaryjnego Przy Ograniczeniu Momentu 198
Ostrzezenie Ogolne 3
P

Pakiet Jezykowy 2 28
Pakietu Jezykowego 1 28
Pakietu Jezykowego 3 28
Pakietu Jezykowego 4 28
Parametréw Indeksowanych 22
Powr6t Emf Przy 1000 Obr./min. 52
Prad 68
Prad Silnika 48
Prad Zwalniania Hamulca 73
Precyzyjne Zatrzymanie 62
Predkos¢ 2 Pracy Manewrowej - Jog Magistrali 149
Predkos¢ Startu [hz] 60
Predkos¢ Startu [obr./min] 60
Predkos¢ Wyjsciowa 59
Predkos¢ Znamionowa Silnika 5
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Przewodnik programowania FC 300 M Indeks

Programowana Warto$¢ Zadana 78
Przeciwny Do Ruchu Wskazéwek Zegara 94
Przekaznikowych 111
Przyciski Sterowania Lokalnego 24
Przywrdcenie Zasilania 93
Q

Quick Menu 13,17

R

Red 8
Reaktancja Gtéwna (xh) 51
Reaktancja Rozproszenia Stojana(x1) 51
Reaktancja Rozproszenia Wirnika (x2) 51
Reaktancji Gtownej 49
Reaktancji Rozproszenia Stojana 49
Reset 14
Reset Time-outu Stowa Sterujacego 143
Rezystancja Stojana (rs) 50
Rezystancja Strat W Zelazie (rfe) 51
Rezystancja Wirnika (rr) 50
Rezystora Hamulca 70
Roz. Stowo Statusowe 221

S

Skroty 4
Stowo Alarmowe 144
Stowo Ostrzezenia 2 221
Stowo Ostrzezenia Profibus 156
Sprzez.zwrot. Silnika 45
Stata Czasowa Filtra Dolnoprzeptywowego Pid Predkosci 136
Stan Pracy Przy Zat. Zasilania (hand) 29
Start W Locie 59
Status 13
Stop Z Wybiegiem Silnika 4,14
Szybki Transfer Ustawien Parametréw Miedzy Kilkoma Przetwornicami Czestotliwosci 14
Szybkie Menu 17
Szybkiego Menu 13
Szybkiego Menu 13
Szybkos¢ Transmisji 25

T

Temp. Radiatora 216
Termistor 62
Termistor 8
Tryb Gtdwnego Menu 20
Tryb Konfiguracyjny 45
Tryb Pracy 29,197
Tryb Wyswietlania 16
Tryb Wyswietlania — Wybdr Odczytéw 16
Trzymania Dc 58
Trzymanie Dc 60
Typ 1 Rozpedzania/zatrzymania 83
Typ Obcigzenia 57

U

Ustawien Domysinych 25

Ustawienia Regionalne 29

Vv

Vvcplus 9,45
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Indeks

258

W

Danfiti

Przewodnik programowania FC 300

Warto$¢ Doganiania/zwalniania 79
Wejs¢ Analogowych 6
Wejscia Analogowe 6
Wejscie Czestotliwosci Nr 33 [hz] 219
Wielko$¢ Kroku 92
Wstepne Magnesowanie 61
Wybdr Parametrow 20
Wybor Szybkiego Zatrzymania 146
Wyréwnany Kat Silnika 52
Wyswietlacz Graficzny 11
Wzm.proporcjonalne 135
y 4
Zabezpieczenia Silnika 62
Zabezpieczenie Termiczne Silnika 62
Zacisk 29. Niska Czestotliwos¢ 118
Zacisk 53. Dolna Skala Pradu 126
Zacisk 53. Gorna Skala Pradu 127
Zacisk 54. Dolna Skala Napiecia 128
Zacisk 54. Gorna Skala Pradu 128
Zaciski 32/33. Kierunek Obrotdw Enkodera 122
Zasilanie 9
Zasilanie It 201
Zasilaniem Filtra Rfi 201
Zatrzasnij Wyjscie 4
Zestaw Parametrow 17
Zewnetrzna Wartos¢ Zadana 217
Zgodna Z Ruchem Wskazéwek Zegara 59
Zgodny Z Ruchem Wskazdwek Zegara 94,122,224
Zmiana Danych 20
Zmiana Danych Liczbowych W Sposéb Ciagty (bezstopniowy) 21
Zmiana Wartosci Danych 22
Zmiana Warto$ci Grupy Danych Liczbowych 21
Zmiana Warto$ci Tekstowej 21
Zmienny Moment 46
Znamionowa Predko$¢ Silnika 48
Znamionowy, Ciagty Moment Silnika 49
ya
y 4
Zrédto Wartosci Zadanej 1 80
Zrédio Wzglednej Skalowanej Wartosci Zadanej 82
Z
Zwykty Moment Obrotowy 46
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