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FC 300 Programming Guide M

1. Introduktion

1. Introduktion

FC 300
Programming Guide

Softwareversion: 4.8x

C Us

Denne Programming Guide kan anvendes til alle FC 300- frekvensomformere med softwareversion 4.8x.

Se softwareversionsnummeret i par. 15-43.

1.1.1. Godkendelser

C€ c\"L)us

1.1.2. Symboler

Symboler, der benyttes i denne vejledning.

Angiver en generel advarsel.

NB!
& Angiver noget, laeseren bgr veere opmaerksom pa.

Angiver en hgjspaendingsadvarsel.

* Indikerer en fabriksindstilling
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1. Introduktion

1.1.3. Forkortelser

FC 300 Programming Guide

Vekselstrgm

American Wire Gauge
Ampere/AMP

Automatisk motortilpasning
Strgmgraense

Grader celsius

Jaevnstrgm
Frekvensomformerafhaengig
Elektromagnetisk kompatibilitet
Elektronisk termorelae
frekvensomformer

Gram

Hertz

Kilohertz
LCP-betjeningspanel

Meter

Millihenry-Induktans
Milliampere

Millisekund

Minut
Bevaegelsesstyringsvaerktgj
Nanofarad

Newtonmeter

Nominel motorstrgm
Nominel motorfrekvens
Nominel motoreffekt
Nominel motorspaending
Parameter

Beskyttelse ved ekstra lav spaending
Printplade

Nominel udgangsstrgm for vekselretter
Omdrejninger pr. minut
Sekund

Momentgraense

Volt

AC
AWG

AMA
Ium

°C

DC
D-TYPE
EMC
ETR

FC

Hz
kHz
LCP

mH
mA
ms

min

nF
Nm
IvN
fmN
Pm,N
UmN
par.
PELV
PCB
Iinv
O/MIN

Tum

1.1.4. Ordforklaring

Frekvensomformer:
D-TYPE
Den tilsluttede frekvensomformers stgrrelse og type (afhaengigt af anvendelsen).

Tvit,Maks.

Den maksimale udgangsstrgm.

Twrn
Den nominelle udgangsstrgm, som frekvensomformeren leverer.

UvLT, MAKs.
Den maksimale udgangsspaending.

Indgang:

Nulstilling, frileb stop, nulstilling og frilgbs-
stop, kvikstop, DC-bremsning, stop og "Off"-
tasten.

Gruppe 1
Styrekommando
Det er muligt at starte og stoppe den tilsluttede motor ved hjeelp af

Gruppe 2

LCP og de digitale indgange.

Start, pulsstart, reversering, start reverse-
ret, jog og fastfrys udgang

Funktionerne er opdelt i to grupper.
Funktionerne i gruppe 1 har hgjere prioritet end funktionerne i gruppe 2.

Motor:

fos

Motorfrekvensen, ndr funktionen jog er aktiveret (via digitale klemmer).
fm

Motorfrekvensen.

fmaks.

Den makimale motorfrekvens.

fvn,
Den minimale motorfrekvens.
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fmN
Den nominelle motorfrekvens (typeskiltdata).

In

Motorstrgmmen.

Imn
Den nominelle motorstrgm (typeskiltdata).
M-TYPE

Den tilsluttede motors stgrrelse og type (afhaengigt af anvendelsen).

nm,N
Den nominelle motorhastighed (typeskiltdata).

Pun
Den nominelle motoreffekt (typeskiltdata).

Tun
Det nominelle moment (motor).
Um

Den aktuelle motorspaending.

Um,N

Den nominelle motorspaending (typeskiltdata).

Lgsrivelsesmoment

o/min.

D
175ZA078.10

vt
Frekvensomformerens virkningsgrad er defineret som forholdet mellem udgangs- og indgangseffekten.

Start-stop kommando
En stopkommando, der tilhgrer styrekommandoerne i gruppe 1. Se denne gruppe.

Stopkommando
Se styrekommandoer.

Referencer:

Analog reference

Signal, der sendes til de analoge indgange 53 eller 54, og som kan veere et spaendings- eller strgmsignal.
Binzer reference

Signal, der sendes til seriel kommunikation-porten.

Preset-reference
En defineret preset-reference, som kan angives fra -100 % til +100 % af referenceomrédet. Der kan vaelges otte preset-referencer via de digitale klemmer.

Pulsreference
En pulsfrekvens, som tilfgres de digitale indgange (klemme 29 eller 33).

Refumaks.
Fastlaegger forholdet mellem referenceindgangssignalet ved 100 % fuld skalaveerdi (typisk 10 V, 20 mA) og den resulterende reference. Maksimumre-

ferencevaerdien, der er indstillet i par. 3-03.
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Refvin.
Fastlaegger forholdet mellem referenceindgangen ved 0 % vaerdi (typisk 0 V, 0 mA, 4 mA) og den resulterende reference. Minimumreferencevaerdien,
der er indstillet i par. 3-02.

Diverse:

Analoge indgange

De analoge indgange kan anvendes til at styre en raekke forskellige funktioner i frekvensomformeren.
Der findes to typer analoge indgange:

Strgmindgang , 0-20 mA og 4-20 mA

Spaendingsindgang, 0-10 V DC (FC 301)

Spaendingsindgang , -10 - +10 V DC (FC 302).

Analoge udgange
De analoge udgange kan levere et signal pad 0-20 mA, 4-20 mA.

Automatisk motortilpasning, AMA

AMA-algoritmen bestemmer de elektriske parametre for den tilsluttede motor ved stilstand.

Bremsemodst.

Bremsemodstanden er et modul, der kan optage den bremseeffekt, som opstdr ved regenerativ bremsning. Denne regenerative bremseeffekt gger
mellemkredsspaendingen, og en bremsechopper sgrger for at afsaette effekten i bremsemodstanden.

CT-karakteristik

Konstant momentkarakteristik, anvendes til alle applikationer som f.eks. transportband, fortraengningspumper og kraner.

Digitale indgange
De digitale indgange kan bruges til at styre diverse funktioner i frekvensomformeren.

Digitale udgange

Frekvensomformeren har to halvlederbaserede udgange, der kan levere et signal p& 24 V DC (maks. 40 mA).

bsp

Digital signalprocessor.

ETR

Elektronisk termorelae er en beregning af termisk belastning baseret p& aktuel belastning og tid. Den har til formal at beregne motortemperaturen.

Hiperface®
Hiperface® er et registreret varemaerke tilhgrende Stegmann.

Initialisering

Ved initialisering (par. 14-22) vender frekvensomformeren tilbage til fabriksindstillingen.

Periodisk driftscyklus

En klassificering for periodisk drift angiver en sekvens af driftscyklusser. Hver cyklus bestér af en periode med og en periode uden belastning. Driften
kan veere enten periodisk drift eller ikke-periodisk drift.

LCP

LCP-betjeningspanelet udggr en komplet graenseflade til betjening og programmering af frekvensomformeren. Betjeningspanelet er aftageligt og kan
monteres op til 3 meter fra frekvensomformeren, f.eks. i en tavlefront ved hjeelp af installationssaetoptionen.

Isb

Mindst betydende bit.

msb

Mest betydende bit.

MCM

Forkortelse for Mille Circular Mil, som er en amerikansk méleenhed for kabeltvaersnit. 1 MCM = 0,5067 mm?.

Online-/offlineparametre

AEndringer af onlineparametre aktiveres, umiddelbart efter at dataveerdien er aendret. /£ndringer af offlineparametre aktiveres farst, ndr der trykkes pd
[OK] pd LCP.

Proces-PID

PID-regulatoren opretholder den gnskede hastighed, tryk, temperatur osv. ved at tilpasse udgangsfrekvensen til den varierende belastning.
Pulsindgang/trinvis encoder

En ekstern, digital pulsgiver, som benyttes til at tilbagefgre informationer om motorhastigheden. Encoderen anvendes i applikationer, hvor hastigheds-
styringen kraever stor ngjagtighed.
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RCD
Fejlstrgmsafbryder.

Opseetning
Der kan gemmes parameterindstillinger i fire opsaetninger. Det er muligt at skifte mellem de fire parameteropsaetninger, og der kan redigeres i en af

opsaetningerne, mens en anden er aktiv.

SFAVM
Koblingsmgnster ved navn Stator Flux-orienteret Asynkron Vektor Modulation (par. 14-00).

Slipkompensering
Frekvensomformeren kompenserer for motorslippet ved at give frekvensen et tilskud, der falger den mélte motorbelastning, séledes at motorhastigheden

holdes naesten konstant.

Intelligent logikstyreenhed (SLC, smart logic control)
SLC er en sekvens af brugerdefinerede handlinger, der udfares, ndr de tilknyttede brugerdefinerede haendelser evalueres som sande af SLC. (Parame-
tergruppe 13-xx).

FC-standardbus
Inklusive RS 485-bus med FC-protokol eller MC-protokol. Se parameter 8-30.

Termistor:
Temperaturafhaengig modstand, der placeres, hvor temperaturen skal overvages (frekvensomformer eller motor).

Trip

Tilstand, der skiftes til i fejlsituationer, f.eks. hvis frekvensomformeren udszettes for en overtemperatur, eller hvis frekvensomformeren beskytter motoren,
processen eller mekanismen. Genstart forhindres, indtil 8rsagen til fejlen er forsvundet, og trip-tilstanden annulleres ved at aktivere nulstilling, eller i
nogle tilfaelde ved at nulstilling er programmeret til at blive udfgrt automatisk. Trip m& ikke benyttes i forbindelse med personsikkerhed.

Triplast

En tilstand, der skiftes til i fejlsituationer, hvor frekvensomformeren beskytter sig selv og kraever fysisk indgriben, f.eks. hvis frekvensomformeren udsaettes
for kortslutning p& udgangen. En I&st trip kan kun annulleres ved at afbryde stremmen, fijerne &rsagen til fejlen og tilslutte frekvensomformeren igen.
Genstart forhindres, indtil trip-tilstanden annulleres ved at aktivere nulstilling, eller i nogle tilfaelde ved at nulstilling er programmeret til at blive udfgrt
automatisk. Trip mé& ikke benyttes i forbindelse med personsikkerhed.

VT-karakteristik
Variabel momentkarakteristik anvendes til pumper og ventilatorer.

VVCplus
Sammenlignet med styring af standardspaendings-/frekvensforholdet yder Voltage Vector Control (VVCPs) forbedret dynamik og stabilitet bade ved

aendring af hastighedsreference og i forhold til belastningsmomentet.

60 °AVM

Koblingsmgnster ved navn 60° Asynkron Vektor Modulation (par. 14-00).

Effektfaktor V3 x U x h cosp
Effektfaktoren er forholdet mellem I; og Irwms. Effekt faktor =
V3 XU X Igys

Effektfaktoren til 3-faset styring: I

i ); cospl  _ /1 eftersom cospl = 1

RMS RMS

Effektfaktoren indikerer, hvor meget frekvensomformeren belaster net- _ 2 2 2 2

/RMS = q//] + /5 +/7 + ..+ /,7

forsyningen .
Jo lavere effektfaktor, desto hgjere Irms for samme ydeevne i kW.

Derudover indikerer en hgj effektfaktor, at de forskellige harmoniske strgmme er lave.
Frekvensomformerens indbyggede DC-spoler producerer en hgj effektfaktor, hvilket minimerer belastningen af netforsyningen.

Frekvensomformerens spaending er farlig, ndr den er tilsluttet netforsyningen. Forkert montering af motoren, frekvensomformeren
eller fieldbussen kan fordrsage beskadigelse af materiel, alvorlig personskade eller dgdsfald. Overhold derfor anvisningerne i denne
manual samt lokale og nationale bestemmelser og sikkerhedsforskrifter.
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Sikkerhedsforskrifter
1. Netforsyningen til frekvensomformeren skal afbrydes, nér der skal udfgres reparationsarbejde. Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt, og at
den forngdne tid er gdet, inden du fjerner motoren og netstikkene.

2. Tasten [OFF] p& frekvensomformerens betjeningspanel afbryder ikke netforsyningen og mé& derfor ikke benyttes som sikkerhedsafbryder.

3.  Apparatet skal forbindes korrekt til jord, brugeren skal sikres imod forsyningsspaending, og motoren skal sikres imod overbelastning iflg. gael-
dende nationale og lokale bestemmelser.

4.  Leekstrgmmene til jord er hgjere end 3,5 mA.

5. Beskyttelse mod overbelastning af motor indgdr ikke i fabriksindstillingen. Hvis funktionen gnskes, indstilles par. 1-90 Termisk motorbeskyttel-
se til dataveerdien ETR trip 1 [4] eller dataveerdien ETR-advarsel 1 [3] .

6.  Fjern ikke stikkene til motor- og netforsyningen, ndr frekvensomformeren er tilkoblet netforsyning. Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt, og
at den forngdne tid er gdet, inden du fjerner motoren og netstikkene.

7.  Veer opmaerksom pd, at frekvensomformeren har flere spaendingskilder end L1, L2 og L3, ndr belastningsfordeling (sammenkobling af DC-
mellemkreds) og ekstern 24 V DC er installeret. Kontrollér, at alle spaendingstilgange er afbrudt, og at den forngdne tid er gdet inden
reparationsarbejdet p&dbegyndes.

Advarsel mod utilsigtet start
1. Motoren kan bringes til stop med digitale kommandoer, buskommandoer, referencer eller et lokalt stop, mens frekvensomformeren er tilsluttet
netspaending. Disse stopfunktioner ikke tilstraekkelige, hvis personlige sikkerhedshensyn (f.eks. hvis risiko for personskade ved kontakt med
maskindele i bevaegelse kan opstd som fglge af en utilsigtet start) gor det ngdvendigt at sikre, at der ikke opstér utilsigtede starter. I s3 fald
skal netforsyning afbrydes eller Sikker standsning-funktionen aktiveres.

2. Motoren starter muligvis, mens parametrene indstilles. Hvis dette betyder, at personsikkerheden herved kan kompromitteres (f.eks. hvis der
kan opst& en mulighed for personskade ved kontakt med maskindele i bevaegelse), bgr motorstart forhindres eksempelvis ved anvendelse af
Sikker standsnings-funktionen eller ved sikker afbrydelse af motorforbindelsen.

3. En standset motor med tilsluttet netforsyning kan starte, hvis der opstér fejl i frekvensomformerens elektronik ved en midlertidig overbelastning,
eller hvis der skal udbedres en fejl i stramforsyningen eller i motortilslutningen. Hvis personsikkerhed kraever, at der ikke mé& forekomme utilsigtet
start (f.eks. hvis mulighed for personskade ved kontakt med maskindele i bevaegelse kan opstd), er frekvensomformerens normale stopfunktioner
ikke tilstraekkelige. I s& fald skal netforsyning afbrydes eller Sikker standsning-funktionen skal aktiveres.

NB!
Folg altid anvisningerne i afsnittet om Sikker standsning, nér Sikker standsning-funktionen anvendes.

4,  Styresignaler fra, eller internt i, frekvensomformeren kan i sjeeldne tilfaelde fejlagtigt aktiveres, forsinkes eller fuldstaendigt udeblive. Ved sik-
kerhedskritiske anvendelser, f.eks. ved styring af en elektromagnetisk bremsefunktion i haeve/saenkeapplikationer, m& man derfor ikke
udelukkende forlade sig pd disse styresignaler.

Det kan veere forbundet med livsfare at bergre de elektriske dele, ogsd efter at netforsyningen er frakoblet.

Sprg ogsa for, at andre spaendingsindgange er afbrudt, f.eks. ekstern 24 V DC-forsyning, belastningsfordeling (sammenkobling af DC-mellemkredse)
samt motortilslutning til kinetisk backup.

Anlaeg, hvor der er monteret frekvensomformere, skal, hvis det er ngdvendigt, vaere udstyret med yderligere overvagnings- og beskyttelsesanordninger
i overensstemmelse med gaeldende sikkerhedsregler, f.eks. lov om mekaniske veerktgjer, regler om forebyggelse af ulykker osv. Det er tilladt at foretage
aendringer p& frekvensomformere ved hjeelp af driftssoftware.

Haeve-/saenkeapplikationer:
FC-funktioner til at styre mekaniske bremser ma ikke betragtes som vaerende en primaer sikringskreds. Der skal altid vaere en dublering til styring af de
eksterne bremser.

Beskyttelsestilstand

N&r en hardwaregraense for motorstrgm eller jeevnstrgmslink er overskredet, vil frekvensomformeren g& ind i "beskyttelsestilstand". "Beskyttelsestilstand"
betyder en andring af PWM-moduleringsstrategi og en lav koblingsfrekvens for at minimere tabene. Dette fortsaetter 10 sek. efter den seneste fejl og
forgger pélideligheden og styrken af frekvensomformeren, mens fuld kontrol af motoren genoprettes.
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I haeveapplikationer er "beskyttelsestilstand" ikke anvendelig, fordi frekvensomformeren normalt ikke vil veere i stand til at g& ud af denne tilstand igen,
og den vil derfor forleenge tiden inden aktivering af bremsen, hvilket ikke anbefales.

"Beskyttelsestilstanden" kan deaktiveres ved at indstille parameter 14-26 "Tripforsinkelse ved vekselretterfejl" til nul, hvilket betyder, at frekvensomfor-
meren straks vil trippe, hvis en af hardwaregraenserne overtraedes.

NB!
Det anbefales at undlade at deaktivere beskyttelsestilstand i haeve-/saenkeapplikationer (par. 14-26 = 0)
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2. SAdan programmeres

2.1. Grafiske og numeriske lokalbetjeningspaneler

Frekvensomformere programmeres nemmest via det grafiske LCP-betjeningspanel (LCP 102). Det er ngdvendigt at laese frekvensomformerens Design
Guide, ndr man bruger det numeriske LCP-betjeningspanel (LCP 101).

2.1.1. Sadan programmeres der i det grafiske LCP

Fglgende instruktioner geelder for det grafiske LCP (LCP 102):

Betjeningspanelet er opdelt i fire funktionsgrupper:

1. Grafisk display med statuslinjer. 150BA018.15

2. Menutaster og indikatorlamper — aendring af parametre og skift
mellem displayfunktioner.

o o ) Status o a
3. Navigationstaster og indikatorlamper (LED'er). 1234rpm 104A 43 .5HZ

1 43,5.. b

4. Betjeningstaster og indikatorlamper (LED'er).

Samtlige data vises i et grafisk LCP-display, som kan vise op til fem drifts-
datapunkter, samtidig med at [Status] vises.

Run OK C
Displaylinjer:
o . . Quick Mai Alarm
a. Statuslinje: Statusmeddelelser, der viser ikoner og grafik.1 2 Status Ml;',fu M:;TJ Log

b.  Linje 1-2: Operatgrdatalinjer med brugerdefinerede eller bru-
gervalgte data. Der kan tilfgjes op til én linje ekstra ved at trykke
p& tasten [Status].1

C. Statuslinje: Statusmeddelelser med tekst.1
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2.1.2. LCD-displayet

LCD-displayet har bagbelysning og i alt 6 alfanumeriske linjer. Displaylinjerne viser omdrejningsretningen (pil), den valgte opsaetning samt programme-
ringsopsaetningen. Displayet er opdelt i 3 dele:

Den gverste del viser op til 2 mélinger i normal driftstilstand.
Top section <

rende enheder uanset status (undtagen ved alarmer/advarsler).
Middle sect<

Den gverste linje i den midterste del viser op til 5 mlinger med tilhg-

Den nederste del angiver altid frekvensomformerens tilstand i statustil-

stand. Bottom secti<

Den aktive opsaetning (valgt som Aktiv opsaetning i par. 0-10) vises. Ved programmering af en anden opsaetning end den aktive opsaetning vises den
programmerede opsaetnings nummer til hgjre.

Justering af displayets kontrast

Tryk pd [status] og [4] for at ggre displayet mgrkere
Tryk pd [status] og [v] for at ggre displayet lysere

De fleste parameteropsaetninger kan aendres med det samme via betjeningspanelet, medmindre der er oprettet en adgangskode via par. 0-60 Hoved-
menu-adgangskode eller via par. 0-65 Kvikmenuadgangskode .

Indikatorlampe (LED'er):

Ved overskridelse af visse greenseveerdier teendes alarm- og/eller advarselslampen. En status og en alarmtekst vises i betjeningspanelet.
Spaendingslampen aktiveres, ndr frekvensomformeren forsynes med netspaending eller via en DC-busklemme eller ekstern 24 V-forsyning. Samtidig er
bagbelysningen taendt.

. Grgn LED/Teendt: Styredelen fungerer.
. Gul LED/Advarsel: Angiver en advarsel.

3 Blinkende rgd LED/Alarm: Angiver en alarm. On
Warn.

Alarm
130BP040.10

LCP-taster

Betjeningstasterne er opdelt i funktioner. Tasterne under displayet og in-
dikatorlamperne benyttes til parameteropsaetning, herunder valg af dis-

playets visning under normal drift. 130BP045.1¢(

[Status] angiver status for frekvensomformeren og/eller motoren. Der kan vaelges imellem 3 forskellige udlaesninger ved tryk pd tasten [Status]:
5-linjeudlzesninger, 4-linjeudlaesninger eller Intelligent logikstyring.

Brug [Status] til at vaelge visningstilstanden eller til at skifte tilbage til displaytilstand fra enten kvikmenu-tilstand, hovedmenu-tilstand eller alarmtilstand.
Desuden bruges [Status]-tasten til at skifte mellem enkelt og dobbelt udlaesningstilstand.
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[Quick Menu] giver adgang til forskellige kvikmenuer som f.eks.:

- Min personlige menu
- Hurtig opsaetning
- Valgte aendringer

- Logfunktioner

Brug [Quick Menu] til at programmere de parametre, der hgrer til kvikmenuen. Det er muligt at skifte direkte imellem kvikmenu-tilstand og hovedmenu-
tilstand.

[Main menu] benyttes ved programmering af samtlige parametre.
Der kan skiftes direkte imellem hovedmenu-tilstand og kvikmenu-tilstand.
Parametergenvejen kan udfgres ved at holde tasten [Main Menu] nede i 3 sekunder. Parametergenvejen giver direkte adgang til enhver parameter.

[Alarm Log] viser en alarmliste over de fem seneste alarmer (med numrene A1-A5). Der fas yderligere oplysninger om en alarm ved at bruge piletasterne
til at navigere til alarmnummeret og trykke p& [OK]. Du far nu oplysninger om frekvensomformerens tilstand, umiddelbart fgr alarmtilstanden opstér.

[Back] ferer dig tilbage til det foreg&ende trin eller lag i navigationsstrukturen.

[Cancel] annullerer den seneste aendring eller kommando, sé lzenge displayet ikke har aendret sig.

[Info] viser oplysninger om en kommando, en parameter eller en funk-
tion i et vilkarligt displayvindue. [Info] giver detaljerede oplysninger, nér
der er brug for hjeelp.

Afslut infotilstanden ved at trykke p& enten [Info], [Back] eller [Cancel].

Navigationstaster
De fire navigationspile bruges til at navigere mellem de forskellige valgmuligheder i [Quick Menu], [Main Menu] og [Alarm Log]. Brug tasterne til
at flytte markgren.

[OK] benyttes til at veelge en parameter, som er markeret ved hjeelp af markgren, og til at aktivere aendringen af en parameter.

Lokale betjeningstaster til lokal betjening er placeret nederst pd be-
tjeningspanelet.

130BP046.10

[Hand on] giver mulighed for at styre frekvensomformeren via LCP. [Hand on] starter ogsd motoren, og det er nu muligt at angive motorhastighedsdata
ved hjeelp af piletasterne. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-40 [Hand on]-tast p4 LCP.

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjzelp af styresignaler eller en seriel bus, tilsideszetter en "start"-kommando via LCP.

De fglgende styresignaler vil stadig veere aktive, ndr [Hand on] er aktiveret:

. [Hand on] — [Off] — [Auto on]

. Nulstil

. Frilgb stop inverteret

. Reversering

. Opsaetning veelg bit 0- Opsaetning veelg bit 1
. Stopkommando fra seriel kommunikation

. Kvikstop

. DC-bremse

MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 13
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[Off] standser den tilsluttede motor. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-41 [Off]-tast pd LCP. Hvis der ikke er valgt en

ekstern stopfunktion, og [Off]-tasten er inaktiv, kan motoren stoppes, ved at spaendingen afbrydes.

[Auto on] ggr det muligt at styre frekvensomformeren via styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. N&r et startsignal aktiveres pd styreklemmerne

og/eller bussen, startes frekvensomformeren. Tasten kan veelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-42 [Auto on]-tast p8 LCP.

NB!

Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgangssignaler har hgjere prioritet end styretasterne [Hand on] — [Auto on].

[Reset] bruges til at nulstille frekvensomformeren efter en alarm (trip). Den kan veelges som Aktiveret[1] eller Deaktiveret[0] via par. 0-43 Reset-taster

P8 LCP.

Parametergenvejen kan udfgres ved at holde tasten [Main Menu] nede i 3 sekunder. Parametergenvejen giver direkte adgang til enhver parameter.

2.1.3. Hurtig overfagrsel af parameterindstillinger mellem flere frekvensomformere

N&r opsaetningen af en frekvensomformer er gennemfart, anbefaler vi,
at du gemmer dataene i LCP eller pd en pc ved brug af MCT 10 setup

software.

130BA0Z27.10

— — — —
Quick Main Alarm
Status Menu Menu Log

Datalagring i LCP:
1. Gatil par. 0-50 LCP-kopi
2. Tryk pd [OK]-tasten
3. Veelg "Alle til LCP"
4. Tryk pd [OK]-tasten

Samtlige parameterindstillinger lagres nu i LCP, hvilket angives af statuslinjen. Tryk pd [OK], ndr 100 % er ndet.

Du kan derefter tilslutte LCP til en anden frekvensomformer og kopiere parameterindstillingerne til denne frekvensomformer.

Dataoverfgrsel fra LCP til frekvensomformer:
1. Gatil par. 0-50 LCP-kopi
2. Tryk pd [OK]-tasten
3. Veelg "Alle fra LCP"
4. Tryk pd [OK]-tasten

Parameterindstillinger, der er lagret i LCP, overfgres nu til frekvensomformeren, hvilket angives i statuslinjen. Tryk p& [OK], ndr 100 % er ndet.

14 MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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2.1.4. Displaytilstand

Ved normal drift, kan der kontinuerligt angives op til 5 forskellige driftsvariabler i den midterste sektion: 1.1, 1.2 og 1.3 sdvel som 2 og 3.

2.1.5. Displaytilstand - valg af udleesningstilstande

Der kan veelges mellem tre forskellige statusudlaesninger ved at trykke

Driftsvariabel: Enhed:
pé tasten [Status]. Par. 16-00 Styreord hex
Driftsvariabler med forskellig formatering vises i hvert enkelt status- Par. 16-01 Reference [enhed]

. Par. 16-02 Reference %
skaermbillede — se nedenfor. Par. 16-03 Statusord hex

Par. 16-05 Vigtigste faktiske vaerdi %

Par. 16-10 Effekt [kW]

I tabellen vises de mélinger, der kan knyttes til hver enkelt driftsvariabel. Par. 16-11 Effekt [HK]
Sammenkaedningerne defineres via par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 og 0-24. Par. 16-12 Motorspaending [v]
Par. 16-13 Frekvens [Hz]
Par. 16-14 Motorstrgm [A]
f ; ; Par. 16-16 Moment Nm
Hvert udlaesningsparameter, der veelges i par. 0-20 til par. 0-24, har en ;
9P gestp P Par. 16-17 Hastighed [O/MIN]
tilhgrende skala og tilhgrende cifre efter et eventuelt decimaltegn. Ved Par. 16-18 Termisk motorbelastning %
en stgrre numerisk veerdi for en parameter vises der feerre cifre efter Par. 16-20 Motorvinkel
. Par. 16-30 DC Link-spaending Y
decimaltegnet. Par. 16-32 Bremseenergi/s kw
Eks.: stremudlaesning Par. 16-33 Bremseenergi/2 min kW
. Par. 16-34 Kglepl.-temp. C
25 A; 15,2 A 105 A. Par. 16-35 Termisk inverterbelastning %
Par. 16-36 Vekselret. nominel strgm A
Par. 16-37 Vekselret. maks. strgm A

Par. 16-38 SL-styreenhedstilstand

Par. 16-39 Styrekorttemp, C
Par. 16-40 Logging-buffer fuld

Par. 16-50 Ekstern reference

Par. 16-51 Pulsreference

Par. 16-52 Feedback [enhed]
Par. 16-53 Digi pot-reference
Par. 16-60 Digital indgang bin

Par. 16-61 Klemme 53, koblingsindstilling \"
Par. 16-62 Analog indgang 53

Par. 16-63 Klemme 54, koblingsindstilling \"
Par. 16-64 Analog indgang 54

Par. 16-65 Analog udgang 42 [mA]
Par. 16-66 Digital udgang [bin]
Par. 16-67 Frekvensindgang Indgang #29 [Hz]
Par. 16-68 Frekvensindgang Indgang #33 [Hz]
Par. 16-69 Pulsudgang #27 [Hz]
Par. 16-70 Pulsudgang #29 [Hz]
Par. 16-71 Releeudgang

Par. 16-72 Teeller A

Par. 16-73 Teeller B

Par. 16-80 Fieldbus, CTW hex
Par. 16-82 Fieldbus-REF. 1 hex
Par. 16-84 Komm. optionsstatusord hex
Par. 16-85 FC-port, CTW 1 hex
Par. 16-86 FC-port, REF 1 hex

Par. 16-90 Alarmord
Par. 16-92 Advarselsord
Par. 16-94 Udvidet statusord

Statusskaerm I:

Denne udlaesningstilstand bruges som standard efter start eller initiali-

sering.

Brug [INFO]-knappen for at fa oplysninger om mdlesammenkaedningerne
til de viste driftsvariabler (1.1, 1.2, 1.3, 2 og 3).

Se de driftsvariabler, der vises p8 skaermen i denne illustration.

130BP041.10

QOC
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Statusskeerm I1:

Se de driftsvariabler (1.1, 1.2, 1.3 og 2), der vises pd skaermen i denne
illustration.

I eksemplet er Hastighed, Motorstrgm, Motoreffekt og Frekvens valgt
som variabler i fgrste og anden linje.

@ 130BP062.10

Q)
©

Statusskeerm I11:
I denne tilstand vises haendelse og handling for Intelligent logikstyring.
Yderligere oplysninger findes i afsnittet Intelligent logikstyreenhed.

130BP063.10

2.1.6. Parameteropsaetning

Frekvensomformeren kan anvendes til praktisk taget alle opgaver, hvilket er grunden til, at antallet af parametre er ganske stort. Med frekvensomformeren
far man mulighed for at vaelge mellem to programmeringstilstande — en hovedmenuog enkvikmenu.

Farstnaevnte giver adgang til samtlige parametre. Sidstnaevnte fgrer brugeren gennem nogle f& parametre, som efter gennemfgrt opsaetning ger det
muligt at saette frekvensomformeren i drift.

Uanset valg af programmeringsmé&de kan parametre aendres i bdde hovedmenutilstand og kvikmenutilstand.

2.1.7. Kvikmenu-tastfunktioner

Ved tryk p& [Quick Menus] viser listen de forskellige omrader, der findes
i kvikmenuen.

Veelg Min personlige menu for at f& vist de valgte personlige parametre.
Disse parametre veelges i par. 0-25 Min personl/ige menu. Der kan tilfgjes
op til 20 forskellige parametre i denne menu.

130BP064.10

Veelg Hurtig opsaetning for at gennemga et begraenset antal parametre, som far motoren til at kgre stort set optimalt. Standardindstillingen for de andre
parametre tilgodeser de gnskede styrefunktioner samt konfiguration for signalindgange/-udgange (styreklemmer).

Valg af parameter sker med piletasterne. Der kan vaelges mellem parametrene i den fglgende tabel.
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Parameter Betegnelse Indstilling

0-01 Sprog

1-20 Motoreffekt [kw]

1-22 Motorspaending [Vl

1-23 Motorfrekvens [Hz]

1-24 Motorstrgm [A]

1-25 Nominel motorhastighed [O/MIN]

5-12 Klemme 27, digital indgang [0] Ingen funktion*
1-29 Automatisk motortilpasning (AMA) [1] Kompl.motortilp.til
3-02 Minimumreference [O/MIN]

3-03 Maksimumreference [O/MIN]

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid [sek]

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid [sek]

3-13 Referencested

* Hvis klemme 27 er indstillet til "Ingen funktion", er det ikke ngdvendigt med en tilslutning til +24 V p& klemme 27.

Veelg Foretagne aendringer for at f& oplysninger om:

. de seneste 10 andringer. Anvend [4] [v]-navigationstasterne til at rulle mellem de sidste 10 sendrede parametre.

. de aendringer, der er foretaget siden fabriksindstillingen.

Veelg Logposter for at f& oplysninger om displaylinjeudlaesningerne. Oplysningerne vises som grafer.

Kun de parametre, der er valgt i par. 0-20 til par. 0-24, kan vises. Der kan lagres op til 120 prgver i hukommelsen til senere brug.

MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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2.1.8. Fgrste idriftseetning

Danfiss

FC 300 Programming Guide

Den nemmeste made at gennemfgre den fgrste ibrugtagning pé er at trykke pd knappen Quick Menu og fglge den hurtige opszetningsprocedure vha.

LCP 102 (lzes tabellen fra venstre til hgjre):

Tryk p8
Menu
0-01 Sprog
1-20 Motoreffekt
1-22 Motorspaending
1-23 Motorfrekvens
1-24 Motorstrgm
1-25 Nominel motorhastighed
5-12 Klemme 27, digital indgang
1-29 Automatisk motortilpasning
3-02 Minimumreference

3-03 Maksimumreference
3-41 Rampe 1, rampe-op-tid

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid

3-13 Referencested

o
(9
o
G
o

Q2 Quick Menu

Indstil sprog

Indstil motorens typeskilteffekt

Indstil motorens typeskilteffekt

Indstil typeskiltfrekvensen

Indstil typeskiltstrammen

Indstil typeskilthastigheden i O/MIN

Hvis klemmestandarden er Frilob inverteret, er det muligt at
2ndre denne indstilling til Zngen funktion. Ingen tilslutning til
klemme 27 er derefter ngdvendig ved kgrsel af AMA

Indstil den gnskede AMA-funktion. Aktiver komplet AMA anbe-

fales

Indstil motorakslens mindstehastighed

Indstil motorakslens maks.-hastighed

Indstil rampe-op-tiden med reference til den nominelle motor-

hastighed (indstillet i par. 1-25)

Indstil rampe-ned-tiden med reference til den nominelle motor-

hastighed (indstillet i par. 1-25)

Indstil det sted, referencen skal arbejde fra

L)
)

18
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2.1.9. Hovedmenutilstand

Du starter hovedmenutilstand ved at trykke pd [Main Menu]-tasten. Den
udlaesning, der vises til hgjre fremkommer pd displayet.

Den midterste og den nederste del af displayet indeholder en liste med
parametergrupper, som kan veelges ved at trykke p& pil op- og pil ned-
tasten.

130BP066.10

Hver enkelt parameter har et navn og et nummer, som forbliver det samme uanset programmeringstilstanden. I hovedmenu-tilstand er parametrene
gruppeopdelt. Parameternummerets fgrste ciffer (fra venstre) indikerer gruppenummeret for den pdgeeldende parameter.

Alle parametrene kan aendres i hovedmenuen. Afhaengigt af konfigurationen (par. 1-00) kan nogle af parametrene imidlertid "mangle". For eksempel
skjuler &bne slgjfer alle PID-parametrene, mens andre aktiverede optioner ggr, at flere parametergrupper bliver synlige.

2.1.10. Parametervalg

I hovedmenutilstand er parametrene opdelt i grupper. Der veelges en

Gruppenr. Parametergruppe:
parametergruppe ved hjeelp af navigationstasterne. 0 Betjening/display
Fglgende parametergrupper er tilgaengelige: L Belastning/motor

2 Bremser

3 Referencer/ramper

4 Graenser/advarsler

5 Digital ind-/udgang

6 Analog ind-/udgang

7 Styreenheder

8 Komm. og optioner

9 Profibus

10 CAN-fieldbus

11 Reserveret kom. 1

12 Reserveret kom. 2

13 Intelligent logik

14 Spec. funkt.

15 Apparatinfo

16 Dataudlaesninger

17 Motorfeedb.- option

Efter valget af parametergruppe veelges en parameter ved hjeelp af na-
vigationstasterne.

Displayets midterste del indeholder parameternummer og -navn sammen
med den valgte parameterveerdi.

130BP067.10

2.1.11. /Andring af data

Fremgangsmdden for aendring af data er den samme, uanset om en parameter er valgt i kvikmenuen eller hovedmenuen. Tryk p& [OK] for at zendre den
valgte parameter.
Fremgangsmdden for aendring af data afhaenger af, om den valgte parameter repraesenterer en numerisk datavaerdi eller en tekstveerdi.
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2.1.12. Andring af tekstveerdi

Hvis den valgte parameter er en tekstveerdi, skal tekstveerdien sendres
ved hjeelp af [4] [v]-navigationstaster.

Pil op-tasten forgger vaerdien, mens pil ned-tasten reducerer vaerdien.
Placer markgren pd den veerdi, der skal gemmes, og tryk pd [OK].

130BP068.10

2.1.13. Z&ndring af en gruppe af numeriske dataveerdier

Hvis den valgte parameter repraesenterer en numerisk dataveerdi, skal de
valgte data aendres ved hjaelp af [«] [>]-navigationstasterne sével som
[4] [v]-navigationstasterne. Anvend [«] [>]-navigationstasterne til at be-

vaege markgren horisontalt.

130BP069.10

Anvend [4] [v]-navigationstasterne til at sendre datavaerdien. Pil op-ta-
sten forgger dataveerdien, mens pil ned-tasten reducerer den. Placer
markgren pd den veerdi, der skal gemmes, og tryk pd [OK].

130BP070.10
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2.1.14. Uendelig variabel eendring af numerisk dataveerdi

Veelg et tal ved hjzelp af navigationstasterne [«] [*], hvis den valgte pa-

rameter repraesenterer en numerisk dataveerdi. S
™
o~
o
Y
m
o
™
—

Rediger det valgte tal uendeligt ved hjeelp af navigationstasterne [4]

[*]. =

Det valgte ciffer fremhaeves af markgren. Placer markgren pd det ciffer, N

der skal gemmes, og tryk pa [OK]. &
8
™
—

2.1.15. Andring af dataveerdi,trinvist

Visse parametre kan aendres trinvist eller varieres uendeligt. Dette geelder Motoreffekt (par. 1-20), Motorspaending (par. 1-22) og Motorfrekvens (par.
1-23).
Parametrene aendres b&de som en gruppe af numeriske datavaerdier og varieres uendeligt som numeriske dataveerdier.

2.1.16. Udleesning og programmering af indekserede parametre

Parametre indekseres, nér de placeres i en rullestak.
Par. 15-30 til 15-32 indeholder en fejllog, som kan udlaeses. Veelg en parameter, tryk p& [OK] og brug navigationstasterne [4] [¥] til at rulle gennem
veerdiloggen.

Brug par. 3-10 som endnu et eksempel:

Veelg parameteren, tryk pd [OK] og brug navigationstasterne [4] [ ] til at rulle gennem de indekserede vaerdier. Parametervaerdien sendres ved at veelge
den indekserede veerdi og trykke p& [OK]. Rediger vaerdien ved hjeelp af tasterne [4] [v]. Tryk pd [OK] for at acceptere den nye indstilling. Tryk pd
[CANCEL] for at annullere. Tryk pd [Back] for at forlade parameteren.
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2.1.17. Sadan udfares programmering via det numeriske LCP-betjeningspanel

Fglgende instruktioner gaelder for det numeriske LCP (LCP 101).
Betjeningspanelet er opdelt i fire funktionsgrupper:

1. Numerisk display.

2. Menutaster og indikatorlamper — aendring af parametre og skift
mellem displayfunktioner.

3. Navigationstaster og indikatorlamper (LED'er).

4, Betjeningstaster og indikatorlamper (LED'er).

Displaylinje:

Statuslinje: Statusmeddelelser, der viser ikoner og talvaerdier.

Indikatorlamper (LED'er):
. Grgn LED/Taendt: Angiver, om styredelen er teendt.
. Gul LED/Adv.: Angiver en advarsel.

. Blinkende rgd LED/Alarm: Angiver en alarm.

LCP-taster
[Menu] Veelg en af de fglgende tilstande:

3 Status
. Hurtig opsaetning

. Hovedmenu

Statustilstand: Viser status for frekvensomformeren eller motoren.
Hvis der forekommer en alarm, skifter NLCP automatisk til statustilstand.

Der kan vises en raekke alarmer.

130BA191.10

—— —— Set
~ e up/I
— — —
Status Quick Main
Menu Setup Menu

NB!
Parameterkopiering er ikke mulig med det numeriske
LCP-betjeningspanel LCP 101.

130BP077.10

Setup a

130BP078.10
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Hoved menu/Hurtig opseetning Bruges til at programmere alle pa-
rametre eller kun parametrene i Kvikmenuen (se ogsd beskrivelsen af LCP
102 tidligere i dette kapitel).

Parameterveerdierne kan aendres ved hjeelp af tasterne [4] [v], nér veer-

o
—
[
~
o
a
)
[=]
%]
bl

dien blinker.
Veelg Hovedmenu ved at trykke pd [Menu]-tasten flere gange.
Veelg parametergruppen [xx-__], og tryk pd [OK]

Veelg parameteren [__-xx] , og tryk p& [OK]

Hvis parameteren er en array-parameter, veelges array-nummeret efter-
fulgt af tryk pd [OK]
Veelg den gnskede dataveerdi, og tryk p& [OK]

Parametre med funktionsvalg viser veerdier som [1], [2] osv. Se den in-
dividuelle beskrivelse af parametrene i afsnittet Parametervalg, for en

beskrivelse af de forskellige valg
Benyt [Back] til at g& bagleens

Piletaster [4] [v] anvendes til at mangvrere mellem kommandoer og

inden for parametre.

2.1.18. Taster til lokal betjening

Tasterne til lokal betjening er placeret nederst i betjeningspanelet.

130BP046.10

[Hand on] giver mulighed for at styre frekvensomformeren via LCP. [Hand on] starter ogs& motoren, og det er nu muligt at angive motorhastighedsdata
ved hjeelp af piletasterne. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-40 /Hand on]-tasten p& LCP.
Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjeelp af styresignaler eller en seriel bus, tilsideszetter en "start"-kommando, der afgives via LCP.

De fglgende styresignaler vil stadig vaere aktive, ndr [Hand on] er aktiveret:
. [Hand on] — [Off] — [Auto on]
3 Nulstil
. Frilgbsstop inverteret
3 Reversering
. Veelg opsaetning, Isb — Vaelg opsaetning, msb
. Stopkommando fra seriel kommunikation
. Kvikstop

. DC-bremse

[Off] standser den tilsluttede motor. Tasten kan veelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-41 [Off]-tast p8 LCP.
Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og [Off]-tasten er inaktiv, kan motoren stoppes, ved at spaendingen afbrydes.

[Auto on] ggr det muligt at styre frekvensomformeren via styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. Nar et startsignal aktiveres pa styreklemmerne
og/eller bussen, startes frekvensomformeren. Tasten kan veelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-42 [Auto on]-tast p8 LCP.

NB!
Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgangssignaler har hgjere prioritet end styretasterne [Hand on] [Auto on].
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[Reset] benyttes til nulstilling af frekvensomformeren efter en alarm (trip). Den kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-43 Reset-
taster p& LCP.

2.1.19. Initialisering til fabriksindstillingerne

Frekvensomformeren kan initialiseres til fabriksindstillingerne p& to méder:

Anbefalet initialisering (via par. 14-22)

Veelg par. 14-22

Tryk p& [OK]

Veelg "Initialisering”

Tryk p8 [OK]

Afbryd netforsyningen, og afvent, at lyset i displayet gar ud.

Tilslut netforsyningen igen — frekvensomformeren er nu nulstil-
let.

Manuel initialisering

Par. 14-22 initialiserer alt, undtagen:

14-50 RFI 1

8-30 Protoko/

8-31 Adresse

8-32 Baud-hastighed

8-35 Min. svartidsforsinkelse

8-36 Maks. svartidsforsinkelse
8-37 Maks. forsinkelse mellem tegn

15-00 to 15-05 Driftsdata
15-20 to 15-22 Baggrundslogbog
15-30 to 15-32 Fejllogbog

1. Afbryd netforsyningen, og vent p3, at lyset i displayet gar Denne parameter initialiserer alt, undtagen:
ud. 15-00 Diriftstimer
2a. Hold [Status] — [Main Menu] — [OK] nede samtidig under 15-03 Antal indkoblinger
opstart med det grafiske display LCP 102 15-04 Antal overtemperaturer
2b. Tryk pd [Menu] under opstart med det numeriske display 15-05 Antal overspaendinger
LCP 101
3. Slip tasterne efter 5 sek.
4. Frekvensomformeren er nu programmeret i overensstem-
melse med fabriksindstillingerne.
NB!
N&r der udfgres manuel initialisering, nulstilles ogsd indstillingerne for seriel kommunikation, RFI-filterindstillinger (par. 14-50) og
fejllogbogindstillinger.
24 MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide M 2. Sadan programmeres

2.2. Parametervalg

Parametrene for FC 300 er opdelt i forskellige parametergrupper for at ggre det nemt at vaelge de korrekte parametre til optimeret drift af frekvensom-
formeren.
0-xx Drifts- og displayparametre

. Basisindstillinger, opsaetningshandtering

. Parametre for display og LCP-betjeningspanel til valg af udlaesninger, opsaetning af valg og kopieringsfunktioner

1-xx Belastnings- og motorparametre, der omfatter alle belastnings- og motor relaterede parametre

2-xx Bremseparametre
3 DC-bremse
. Dynamisk bremse (modstandsbremse)
3 Mekanisk bremse

. Overspaendingsstyring

3-xx Referencer og rampeparametre, herunder DigiPot-funktion

4-xx Graenser/advarsler; indstilling af graenser og advarselsparametre

5-xx Digitale indgange og udgange, herunder relaestyringer

6-xx Analoge indgange og udgange

7-xx Styringer; indstillingsparametre for hastigheds- og processtyringer

8-xx Kommunikations- og optionsparametre for indstilling af FC RS485- og FC USB-portparametre.

9-xx Profibus-parametre

10-xx DeviceNet- og CAN Fieldbus-parametre

13-xx Smart Logic Control-parametre

14-xx Specielle funktionsparametre

15-xx Parametre for information om frekvensomformeren

16-xx Udlaesningsparametre

17-xx Encoder-optionsparametre
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2.3. Parametre: Betjening og display

2.3.1. 0-** Betjening/display

FC 300 Programming Guide

Parametre, der er tilknyttet frekvensomformerens grundlaeggende funktioner, LCP-tastfunktion og LCP-displaykonfiguration.

2.3.2. 0-0* Basisindstillinger

Parametergruppe til grundindstillinger i frekvensomformeren.

0-01 Sprog

Option:

(o] *
(1
[2]
3]
[4]
(5]
(6]
(71
[10]
[20]
[22]
[27]
28]
[36]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
(48]
[49]
[50]
[51]

Engelsk

Tysk
Fransk
Dansk
Spansk
Italiensk
Svensk
Hollandsk
Kinesisk
Finsk
Engelsk (USA)
Graesk
Portugisisk
Slovensk
Koreansk
Japansk
Tyrkisk
Traditionelt kinesisk
Bulgarsk
Serbisk
Rumaensk
Ungarsk
Tjekkisk
Polsk
Russisk
Thai

Bahasa-indonesisk

Funktion:

Angiver det sprog, der skal anvendes i displayet.

Frekvensomformeren kan leveres med 4 forskellige sprogpakker. Engelsk og tysk er indeholdt i alle pakkerne.

Engelsk kan ikke slettes eller redigeres.

Er inkluderet i sprogpakke 1-4

Er inkluderet i sprogpakke 1-4
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Inkluderet i sprogpakke 1
Inkluderet i sprogpakke 1
Inkluderet i sprogpakke 1
Inkluderet i sprogpakke 1
Inkluderet i sprogpakke 1
Sprogpakke 2

Inkluderet i sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 4
Inkluderet i sprogpakke 4
Inkluderet i sprogpakke 4
Er inkluderet i Sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 2
Inkluderet i sprogpakke 2
Inkluderet i sprogpakke 4
Inkluderet i sprogpakke 2
Inkluderet i sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 4
Inkluderet i sprogpakke 3
Inkluderet i sprogpakke 2
Inkluderet i sprogpakke 2

0-02 Motorhastighedsenhed

Option:

26

Funktion:

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Det viste display afhaenger af indstillingerne i parameter 0-02 og 0-03. Standardindstillingen af parameter 0-02

og 0-03 afhaenger af det geografiske omrade, frekvensomformeren er leveret til, men de kan omprogrammeres

efter behov.
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NB!
FAEndring af Motorhastighedsenheden nulstiller visse parametre til deres oprindelige veerdi.
Det anbefales at vaelge motorhastighedsenheden farst, fgr andre parametre sendres.

[0] O/MIN Veelger de motorhastighedsvariabler og -parametre (dvs. referencer, feedbacks og graenser), der skal vises i
form af motorhastighed (O/MIN).

[1] * Hz Veelger de motorhastighedsvariabler og -parametre (dvs. referencer, feedbacks og graense), der skal vises i form
af udgangsfrekvensen til motoren (Hz).

0-03 Regionale indstillinger

Option: Funktion:
[0] X International Indstiller par. 1-20 Motoreffekt-enheder til kW og standardvaerdien af par. 1-23 Motorfrekvens til 50 Hz.
[1] USA Indstiller par. 1-21 Motoreffekt-enheder til hk og standardveerdien af par. 1-23 Motorfrekvens til 60 Hz.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

0-04 Driftstilstand ved start (Hand)

Option: Funktion:

Veelg driftstilstand, der skal vaere geeldende, ndr frekvensomformeren sluttes til netspaendingen igen efter en
nedlukning i driftstilstanden Hand (lokal).

[0] Genoptag Genstarter frekvensomformeren med den sammelokale reference og de samme start/stop-indstillinger (indstillet
af [START/STOP]), som var gaeldende fgr afbrydelse af frekvensomformeren.

[1] * Tvangsstop, ref=gam- Genstarter frekvensomformeren med en gemt lokal reference, efter netspaendingen er kommet igen, og efter
mel der er trykket pd [START].
[2] Tvangsstop, ref = 0 Nulstiller den lokale reference til 0, ndr frekvensomformeren genstartes.

2.3.3. 0-1* Driftsopsaetning

Definer og styr de individuelle parameteropsaetninger.

Frekvensomformeren har fire parameteropsaetninger, der kan programmeres uafhaengigt af hinanden. Denne funktion ggr at frekvensomformeren er
meget fleksibel og er i stand til at Igse avancerede styringsfunktioner, hvilket ofte kan spare udgifterne til eksternt styringsudstyr. Funktionerne kan for
eksempel anvendes til at programmere frekvensomformeren til at fungere i overensstemmelse med et styringsskema i en opsaetning (f.eks. motor 1 for
horisontal bevaegelse) og et andet styringsskema i en anden opsaetning (f.eks. motor 2 for vertikal bevaegelse). De kan ogsé& anvendes af en OEM-
maskiningenigr til at programmere alle de fabrikstilpassede frekvensomformere til forskellige maskintyper inden for en serie pd samme méde, s& de
indeholder de samme parametre, hvorefter det under produktionen/idriftsaetningen er muligt at vaelge en specifik opsaetning afhaengigt af, hvilken
maskine frekvensomformeren er installeret pa.

Den aktive opsaetning (dvs. den opszetning, som frekvensomformeren fungerer med aktuelt) kan veelges i parameter 0-10 og vises i LCP. N&r multio-
psaetningen anvendes, er det muligt at skifte mellem to opsaetninger mens frekvensomformeren kgrer eller er stoppet, ved hjeelp af digitale indgange
eller serielle kommunikationskommandoer. Hvis det er ngdvendigt at aendre opsaetninger under kgrsel, skal det kontrolleres, at parameter 0-12 er pro-
grammeret som kraevet. Parameter 0-11 ggr det muligt at sendre parametrene inden for enhver opseetning, mens frekvensomformeren fortsaetter i den
aktive opsaetning, som kan vaere en anden end den, der er ved at blive andret. Hvis de samme parameterindstillinger kraeves i forskellige opsaetninger,
er det ved hjeelp af parameter 0-51 muligt at kopiere parameterindstillinger mellem opsaetninger, hvilket hjeelper til en hurtigere idriftsaetning.

0-10 Aktiv opsaetning
Option: Funktion:
Veelg opsaetningen, der skal styre frekvensomformerens funktioner.

[0] Fabriksopsaetning Kan ikke aendres. Den indeholder Danfoss-dataszettet og kan anvendes som datakilde, hvis de gvrige opseet-
ninger skal bringes tilbage til en kendt tilstand.

[1] ES Opseetning 1 Opsaetning 1[1] til Opsaetning 4[4] er de fire separate parameteropsaetninger, inden for hvilke samtlige para-
meter kan programmeres.

[2] Opseetning 2

[3] Opseetning 3

[4] Opseetning 4
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[9] Multiopsaetning Fjernbetjent udveelgelse af opsaetninger ved hjeelp af digitale indgange og den serielle kommunikationsport.
Denne opsaetning anvender indstillingerne fra par. 0-12 "Denne option knyttet til". Stop frekvensomformeren,
for der foretages aendringer pa &ben/lukket slgjfe-funktioner

Anvend par. 0-51 Opsaetningskopi for at kopiere en eller samtlige opsaetninger. Stop frekvensomformeren, ndr der skal skiftes opsaetning, og hvor
parametre markeret med "kan ikke aendres under drift" har andre veerdier. For at undgd modstridende opsaetning af de samme parametre inden for to
forskellige opsaetninger tilknyttes opsaetningerne ved at anvende par. 0-12 Denne opsaetning knyttet til. Parametre af typen "kan ikke sendres under
driften" er markeret med FALSK p& parameterlisterne i afsnittet Parameteriister.

0-11 Rediger opseetning
Option: Funktion:

Veelg den opszetning, der skal redigeres (dvs. programmeres) under driften, enten den aktive opsaetning eller
en af de inaktive opsaetninger.

[0] Fabriksopsaetning Kan ikke redigeres, men den er nyttig som datakilde, ndr de gvrige opszetninger skal bringes tilbage til en kendt
tilstand.

[1] * Opseetning 1 Opsaetning 1[1] til Opsaetning 4 [4] kan frit redigeres under driften uafhaengigt af den aktive opsaetning.

[2] Opseetning 2

[3] Opseetning 3

[4] Opseetning 4

[9] Aktiv opsaetning Kan ogsé redigeres under driften. Rediger den valgte opsaetning fra en raekke kilder: LCP, FC RS485, FC USB

eller op til fem fieldbus-steder.

Opseetning
1

2
P O-11 5500

3

L,
lo \\
S0

4

Opsaetning
1

2
PO-11
3

W/

4

Opsaetning
1

2

3

WV

4

PLC-Fieldbus

Opseetning
1

2
P 0-11

3

W

130BA199.10

0-12 Denne opseetning knyttet til
Option: Funktion:

For at muligggre problemfri andring fra en opsaetning til en anden under driften, tilknyttes opsaetninger, der
indeholder parametre, der ikke kan aendres under driften. Tilknytningen vil sikre synkronisering af de parame-
terveerdier, der 'ikke kan andres under driften’, ndr man gdr fra en opsaetning til en anden under driften.
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Parametre af typen "kan ikke @ndres under driften" er markeret med FALSK pd parameterlisterne i afsnittet
Parameteriister.

Tilknytningsopsaetningsfunktionen i par. 0-12 anvendes af multiopsaetning i par. 0-10 Aktiv opsaetning. Multio-
psaetningen anvendes for at g& fra en opsaetning til en anden under driften (f.eks. ndr motoren kerer).
Eksempel:

Anvend Multiopsaetning for at skifte fra opsaetning 1 til opsaetning 2, mens motoren kgrer. Programmer i op-
saetning 1 farst, og sgrg dernzest for, at opsaetning 1 og opsaetning 2 er synkroniserede (eller tilknyttede).

Synkronisering kan foretages p& to mader:
1. Rediger redigeringsopsaetningen til Opsaetning 2 [2] i par. 0-11 Redliger opsaetning, og indstil par. 0-12 Denne
opsaetning knyttet tiltil Opsaetning 1 [1]. Dette vil starte sammenkaedningsprocessen (synkroniseringen).

130BP075.10

ELLER
2. Mens stadig i Opsaetning 1, kopier Opseetning 1 til Opsaetning 2. Indstil dernaest par. 0-12 til Opsaetning 2
[2]. Dette vil starte sammenkaedningsprocessen.

130BP076.10

N&r sammenkaedningen er gennemfgrt, vil par. 0-13 Udlaesning. Sammenkaedede opsaetninger indeholde tek-
sten {1,2} for at angive, at alle parametre, der 'ikke kan sendres under driften' nu er de samme i Opsaetning 1
og Opsaetning 2. Hvis der er aendringer til en parameter, der ikke kan aendres under driften, f.eks. par. 1-30
Statormodstand (Rs) i Opsaetning 2, vil disse 0gsd blive automatisk aendret i Opszetning 1. Skift mellem Op-
saetning 1 og Opsaetning 2 under driften er nu mulig.

[0] * Ikke sammenkaedet
[1] Opsaetning 1
[2] Opseetning 2
[3] Opseetning 3
[4] Opseetning 4
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0-13 Udleesning: sammenksedede opsaetninger

Array [5]

o* [0 - 255] Se en liste over alle de opszetninger, der er kaedet sammen vha. par. 0-12 Denne opseetning knyttet til. Para-
meteren har et indeks for hver parameteropsaetning. Den viste parametervaerdi for hvert indeks repraesenterer
de opsaetninger, der er keedet sammen med parameteropsaetningen.

Indeks LCP-veerdi
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

4 {4}

Tabel 2.1: Eksempel: Opsaetning 1 og Opsaetning 2 er sammenkaedede

0-14 Udleesning: Rediger opseetninger/kanal

Range: Funktion:

o* [0 - FFF,FFF,FFF] Se indstillingen af par. 0-11 Rediger opsaetning for hver af de forskellige kommunikationskanaler. N&r nummeret
vises i hex, som det er tilfeeldet p& LCP, repraesenterer hvert nummer en kanal.
Numrene 1-4 repraesenterer et opsaetningsnummer, 'F' stér for fabriksindstilling, og 'A' betyder aktiv opsaetning.
Kanalerne, set fra hgjre mod venstre, er: LCP, FC-bus, USB, HPFB1-5.
Eksempel: Tallet AAAAAA21h betyder, at FC-bussen har valgt Opseetn. 2 i par. 0-11, at LCP har valgt Opszet. 1,
og at alle andre bruger den aktive opsaetning.

2.3.4. 0-2* LCP-display

Definer variablerne, der vises pd det grafiske LCP-betjeningspanel.

NB!
Se parametrene 0-37, 0-38 og 0-39 for yderligere oplysninger om, hvordan displaytekster skrives

Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, venstre position.

[0] Ingen Der er ikke valgt en display-veerdi.
[953] Profibus-advarselsord
[1005] Fejltaeller for udlaes-
ningsafsendelse
[1006] Fejltzeller for udlaes-
ningsmodtagelse
[1007] Afbrydelsesteeller  for
udlaesningsbus
[1013] Advarselsparameter
[1501] Kgrte timer
[1502] kWh-taeller
[1600] Styreord Aktuelt styreord
[1601] Reference [enhed] Den totale reference (summen af digital/analog/preset/bus/fastfrys ref./catch-up og slow-down) i den valgte
enhed.
[1602] Reference % Den totale reference (summen af digital/analog/preset/bus/fastfrys ref./catch-up og slow-down) i procent.
[1603] Statusord Aktuelt statusord.
[1605] Vigtigste faktiske vaerdi En eller flere advarsler i en Hex-kode.
[%]
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[1609]
[1610]
[1611]
[1612]
[1613]
[1614]
[1615]
[1616]

[1617] *
[1618]

[1619]
[1620]
[1621]
[1622]
[1630]
[1632]

[1633]

[1634]

[1635]

[1636]

[1637]

[1638]
[1639]
[1650]
[1651]
[1652]
[1653]
[1660]

[1661]

[1662]
[1663]

[1664]
[1665]

[1666]
[1667]

[1668]

Tilpas. udlaes.
Effekt [kW]

Effekt [hk]
Motorspaending
Frekvens
Motorstrgm
Frekvens [%]
Moment

Hastighed [O/MIN]
Termisk motorbelast-
ning
KTY-falertemperatur
Motorvinkel
Fasevinkel

Moment %

DC Link-spaending

Bremseenergi /s

Bremseenergi/2 min

Kglepl.-temp.

Termisk inverterbelast-

ning

Vekselretter  nominel
strem

Vekselretter maks.
strgm

SL-styreenhedstilstand
Styrekorttemp.
Ekstern reference
Pulsreference
Feedback [enhed]

Digi pot-reference

Digital indgang

Klemme 53, koblings-
indstilling

Analog indgang 53

Klemme 54, koblings-
indstilling

Analog indgang 54

Analog
[mA]

udgang 42

Digital udgang [bin]
Frekvens indgang #29
[Hz]

Frekvens indgang #33
[Hz]

Danfiss

2. Sadan programmeres

Den faktiske effekt, motoren forbruger i kW.

Den faktiske effekt, motoren forbruger i hk.

Den spaending, som tilfgres motoren.

Motorfrekvens, dvs. udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren i Hz

Motorens fasestrgm malt som effektiv veerdi.

Motorfrekvens, dvs. udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren i procent.
Aktuel motorbelastning som en procentdel af det nominelle motormoment.

Hastighed i O/MIN (omdrejninger pr. minut), dvs. motorakslens hastighed i lukket slgjfe.

Termisk belastning pd motoren, udregnet af ETR-funktionen.

Mellemkredsspaendingen i frekvensomformeren.

Aktuel bremseeffekt, der overfgres til en ekstern bremsemodstand.
Angives som en gjebliksvaerdi.

Bremseeffekt, der overfgres til en ekstern bremsemodstand. Middeleffekten beregnes Igbende for de seneste
120 sekunder.

Frekvensomformerens aktuelle kglepladetemperatur. Udkoblingsgraensen er 95 +5 °C; indkobling sker ved 70
+5 °C.

Procentuel belastning af vekselretterne.

Frekvensomformerens nominelle strgm.

Frekvensomformerens maksimumstrgm.

Tilstanden for den haendelse, styreenheden har udfart.

Styrekortets temperatur.

Summen af den eksterne reference som en procentdel, dvs. summen af analog/puls/bus.
Frekvens i Hz tilsluttet de digitale indgange (18, 19 eller 32, 33).

Referenceveerdi fra de(n) programmerede digitale indgang(e).

Signaltilstande fra de 6 digitale klemmer (18, 19, 27, 29, 32 og 33). Indgang 18 svarer til bit'en laengst til venstre.
Signal lavt = 0, signal hgijt = 1.

Indstilling af indgangsklemme 54. Strgm =0, spaending = 1.

Den faktiske veerdi p& indgang 53, enten som en reference eller beskyttelsesvaerdi.

Indstilling af indgangsklemme 54. Strgm =0, spaending = 1.

Den faktiske veerdi for indgang 54 som en reference eller beskyttelsesvaerdi.

Den faktiske vaerdi p& udgang 42 i mA. Anvend par. 6-50 for at vaelge den veerdi, der skal vises.

Den binzere veerdi af alle digitale udgange.

Faktisk veerdi for den frekvens, der péfgres klemme 29 som pulsindgangssignal.

Faktisk veerdi for den frekvens, der péfgres klemme 33 som pulsindgangssignal.
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[1669]
[1670]
[1671]
[1672]
[1673]
[1674]
[1680]
[1682]
[1684]

[1685]
[1686]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[3401]
[3402]
[3403]
[3404]
[3405]
[3406]
[3407]
[3408]
[3409]
[3410]
[3421]
[3422]
[3423]
[3424]
[3425]
[3426]
[3427]
[3428]
[3429]
[3430]
[3440]
[3441]
[3450]
[3451]
[3452]
[3453]
[3454]
[3455]
[3456]

32

Pulsudgang #27 [Hz]
Pulsudgang #29 [Hz]
Relaeudgang [bin]
Teeller A

Teeller B

Prec. stopteeller
Fieldbus, CTW 1
Fieldbus-REF. 1

Komm. optionsstatus-
ord

FC-port, CTW 1
FC-port, REF 1
Alarmord

Alarmord 2
Advarselsord
Advarselsord 2
Udvidet statusord
Udvidet statusord 2
PCD 1 skriv til MCO
PCD 2 skriv til MCO
PCD 3 skriv til MCO
PCD 4 skriv til MCO
PCD 5 skriv til MCO
PCD 6 skriv til MCO
PCD 7 skriv til MCO
PCD 8 skriv til MCO
PCD 9 skriv til MCO
PCD 10 skriv til MCO
PCD 1 udlzes fra MCO
PCD 2 udlzes fra MCO
PCD 3 udlzes fra MCO
PCD 4 udlzes fra MCO
PCD 5 udlzes fra MCO
PCD 6 udlzes fra MCO
PCD 7 udlzes fra MCO
PCD 8 udlzes fra MCO
PCD 9 udlees fra MCO
PCD 10 udlzes fra MCO
Digitale indgange
Digitale udgange
Faktisk pos.

@nsket position
Faktisk masterposition
Slave-indeksposition
Master-indeksposition
Kurveposition

Sporingsfejl

Danfiss
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Faktisk veerdi for impulser, der péfgres p& klemme 27 i digital udgangstilstand.

Faktisk veerdi for impulser, der péfgres p& klemme 29 i digital udgangstilstand.

Styreord (CTW), der modtages fra busmasteren.

Primaer referencevaerdi sendt med styreordet fra busmasteren.

Udvidet statusord for fieldbus-kommunikationsoption.

Styreord (CTW), der modtages fra busmasteren.
Statusord (STW), sendt til busmasteren.

En eller flere alarmer i en Hex-kode.

En eller flere alarmer i en Hex-kode.

En eller flere advarsler i en Hex-kode.

En eller flere advarsler i en Hex-kode.

En eller flere statustilstande i en hex-kode.

En eller flere statustilstande i en hex-kode.

MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide M 2. Sadan programmeres

[3457] Synkroniseringsfejl

[3458] Faktisk hast.

[3459] Faktisk master-hast.

[3460] Synkroniseringsstatus

[3461] Aksestatus

[3462] Programstatus

[9913] Klartid

[9914] Paramdb-forespgrgsler
i kg

[1675] Analog indg. X30/11

[1676] Analog indg. X30/12

[1677] Analog udgang X30/8
mA

0-20 Displaylinje 1,1, lille

Option: Funktion:
[1617] * Hastighed [O/MIN] Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, midterste position. Optionerne er de samme som for par.
0-2*,

0-21 Displaylinje 1,2, lille

Option: Funktion:
[1614] * Motorstrgm [A] Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, midterste position. Optionerne er de samme som for par.
0-2%.

0-22 Displaylinje 1,3, lille
Option: Funktion:

[1610] * Effekt [kW] Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, hgjre position. Optionerne er de samme som for par. 0-2*.

0-23 Displaylinje 2, stor

Option: Funktion:

[1613] * Frekvens [Hz] Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 2. Optionerne er de samme som for par. 0-2*.

0-24 Diplaylinje 3, stor
Option: Funktion:
Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 2.

Optionerne er de samme som de, der er anfgrt for par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille.

0-25 Min personlige menu

Array [50]

[0 - 9999] Definer op til 50 parametre, der skal medtages i Q1 Personlig menu, som er tilgaengelig via [Quick Menu]-tasten
pd LCP. Parametrene vises i Q1 Min personlige menu i den raekkefglge, hvormed de programmeres i denne array-
parameter. Slet parametre ved at indstille vaerdien p& '0000'.
Med denne funktion f8r man for eksempel hurtig og enkel adgang til en enkelt eller op til 50 parametre, der
kraever regelmaessige aendringer (f. eks. pd grund af vedligeholdelse af anlaeg), eller funktionen kan anvendes
af en OEM til at muligggre enkel idriftsaetning af deres udstyr.
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2.3.5. Tilpasset LCP-udlaesning par. 0-3*

Det er muligt at tilpasse displayets elementer til forskellige formél: *Tilpasset udlaesning. Veerdi proportional med hastighed (lineaer, kvadrat eller kubik

afhaengigt af enhedsvalget i par. 0-30 7ijpasset udlaesning ) *Displaytekst. Tekststreng lagret i en parameter.

Brugerdefineret udlaesning
Den beregnede veerdi, der skal vises er beregnet p& baggrund af indstillingerne i par. 0-30 £nhed for tilpasset udlzesning, par. 0-31 Tijpasset udlaesning

minimumveaerdj (kun lineaer), par. 0-32 T7ilpasset udlaesning maksimumveaerdi, par. 4-13/4-14 Motorhastighed, hoj graense og den faktiske hastighed.

Tilpasset udlesning (verdi)
P 16-09
Tilpasset udlesnings—

enhed P 0-30
Maks.-veerdi
P

0-32

1308T105.11

Min.—verdi
Kun linecre
enheder

P 0-31

Motorhastighed

0 Motorhastighed,
2] grense

hgj gr
P 4-13 (0/MIN)
P 4-14 (Hz)

Forholdet afhaenger af typen af den enhed, der er valgt i par. 0-30 Enhed for brugerdefineret udlaesning:

Enhedstype

Hastighedsforhold

Uden dimensioner

Lineaer

hastighed

Flow, volumen

Flow, masse

Hastighed

Laengde

Temperatur

Tryk

Kvadratisk

Effekt

Kubisk

0-30 Enhed for tilpasset udleesning

Option:

[0 *
[1]
5]

[10]

[11]
[12]

34

Uden mél:

Ingen

%
PPM

Hastighed:

1/min
O/MIN
Puls/s

Funktion:

Det er muligt at programmere en parameter, der skal vises i displayet pd LCP. Veerdien vil have et linezrt,
kvadratisk eller kubisk forhold til hastighed. Dette forhold afhaenger af den valgte enhed (se ovenstdende tabel).
Den faktiske beregnede vaerdi kan laeses i 7ijpas. udlees. par. 16-09 og/eller vises i displayet ved valg af Tilpas.
udlzes. [16-09] i par. 0-20 - 0-24 Displaylinje X,X, lille (stor).
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[20] I/s

[22] I/tim

[24] m3/min

Flow, masse:

[31] kg/min

[33] ton/min

Hastighed:

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[72] Pa

[74] m WG

[80] kw

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM

[126] ft3/min

Flow, masse:

[131] pund/min

Hastighed:

[141] fod/min

[145] ft
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[160] °F

Tryk:
[170] psi
[171] pund/tommer?
[170] tom.vandsgijle(rel.)
[173] ft WG

Effekt:
[180] HK

0-31 Tilpasset udleesning minimumvaerdi

Range: Funktion:

0.00 [0 - par. 0 - 32] Denne parameter indstiller minimumvaerdien for brugerdefineret udleesning (forekommer ved stilstand). Kan kun
indstilles til andet end 0, hvis der er valgt en linezer enhed i Tijpasset udiaesningsenhed, par. 0-30. Til kvadratiske
og kubiske enheder vil min.veerdien altid vaere 0.

0-32 Tilpas. udlees. maks.veerdi
Range: Funktion:

100.00% [Par. 0-31 - 999999,99 ] Denne parameter indstiller maks.-vaerdien, der skal vises, nér motorens hastighed har n&et den indstillede veerdi
for Motorhastighed, haj graense (par. 4-13/4-14).

2.3.6. LCP-tastatur, 0-4*

Aktiver, deaktiver og beskyt adgangskoden pd individuelle taster pd LCP-tastaturet.

0-40 [Hand on]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret Ingen funktion

[1] * Aktiveret [Hand on]-tasten er aktiveret

[2] Adgangskode Undga uautoriseret start i Hand-tilstand. Hvis par. 0-40 er indeholdt i Min personlige menu, defineres adgangs-

koden i par. 0-65 Pers. menu-adgangskode. Hvis ikke skal adgangskoden angives i par. 0-60 Hovedmenu-
adgangskode.

0-41 [Off]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret Undgar utilsigtet standsning af frekvensomformeren.

[ * Aktiveret

[2] Adgangskode Undg8r uautoriseret stop. Hvis par. 0-41 er inkluderet i kvikmenuen, angives adgangskoden i par. 0-65 Avik-
menu-adgangskode.

0-42 [Auto on]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret undga utilsigtet start af frekvensomformeren i automatisk tilstand.

[1] * Aktiveret

[2] Adgangskode Undgdr uautoriseret start i automatisk tilstand. Hvis par. 0-42 er inkluderet i kvikmenuen, angives adgangskoden

i par. 0-65 Kvikmenu-adgangskode.

0-43 [Reset]-tast pa LCP

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret Undgar tilfeldig nulstilling af alarm.
[1] k3 Aktiveret

w
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[2] Adgangskode Undg8r uautoriseret nulstilling. Hvis par. 0-43 er inkluderet i kvikmenuen, angives adgangskoden i par. 0-65
Kvikmenuadgangskode.

2.3.7. 0-5* Kopier/Gem

Kopier parameterindstillinger mellem opsaetninger til/fra LCP.

Option: Funktion:

[0] * Ingen kopi

[1] Alle til LCP Kopierer alle parametre i alle opsaetninger fra frekvensomformerens hukommelse til LCP-hukommelsen.

[2] Alle fra LCP Kopierer alle parametre i alle opsaetninger fra LCP-hukommelsen til frekvensomformerens hukommelse.

[3] Stgrr.-uafh. fra LCP Kopier kun de parametre, der er uafhaengige af motorstgrrelsen. Den sidste valgmulighed kan bruges til at

programmere flere frekvensomformere med samme funktion uden at aendre motordata.
[4] Fil fra MCO til LCP
[5] Fil fra LCP til MCO

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

0-51 Opseetningskopi

Option: Funktion:

[0] * Ingen kopi Ingen funktion

[1] Kopier til opseetning 1  Kopierer alle parametre i den aktuelle redigeringsopsaetning (defineret i par. 0-11 Redigeringsopsaetning) til
opsaetning 1.

[2] Kopier til opseetning 2 Kopierer alle parametre i den aktuelle redigeringsopsaetning (defineret i par. 0-11 Redigeringsopsaetning) til
opsaetning 2.

[3] Kopier til opseetning 3  Kopierer alle parametre i den aktuelle redigeringsopsaetning (defineret i par. 0-11 Redigeringsopsaetning) til
opseetning 3.

[4] Kopier til opseetning 4  Kopierer alle parametre i den aktuelle redigeringsopsaetning (defineret i par. 0-11 Redigeringsopsaetning) til
opseetning 4.

[9] Kopier til alle Kopierer parametrene i den aktuelle opsaetning til hver enkelt af opseaetning 1 til 4.

2.3.8. 0-6* Adgangskode

Definer adgangskode-adgang til menuer.

0-60 Hovedmenu-adgangskode
Option: Funktion:

[100] * -9999 - 9999 Definerer den adgangskode, der bruges til at f& adgang til hovedmenuen via tasten [Main Menu]. Hvis par.
0-61 Adgang til hovedmenuen /u adgangskode er sat til Fuld adgang [0], ignoreres denne parameter.

0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode

Option: Funktion:

[0] * Fuld adgang Deaktiverer adgangskoden, der er defineret i par. 0-60 Hovedmenu-adgangskode.
[1] Skrivebeskyttet Forebyg uautoriseret redigering af parametre i hovedmenuen.

[2] Ingen adgang Forebyg uautoriseret visning og redigering af parametre i hovedmenuen.

[3] Bus: Skrivebeskyttet Skrivebeskyttede funktioner for parametre pa fieldbus og/eller FC-standardbus.
[4] Bus: Ingen adgang Adgang til parametre er ikke tilladt via fieldbus og/eller FC-standardbus.

[5] Alle: Skrivebeskyttet Skrivebeskyttelsesfunktioner for parametre pd LCP, fieldbus eller FC-standardbus.
[6] Alle: Ingen adgang Ingen adgang fra LCP, fieldbus eller FC-standardbus er tilladt.

Hvis Fuld adgang [0] veelges, ignoreres parametrene 0-60, 0-65 og 0-66.
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0-65 Kvikmenuadgangskode
Range: Funktion:

200% [-9999 - 9999] Angiv den adgangskode, der skal bruges for at f& adgang til kvikmenuen via tasten [Quick Menu]. Hvis par. 0-66
Adgang til Kvikmenuen uden adgangskode er indstillet til Fuld adgang [0], ignoreres denne parameter.

0-66 Adgang til kvikmenu uden adgangskode

Option: Funktion:

[0] * Fuld adgang Deaktiverer den adgangskode, der er defineret i par. 0-65 Kvikmenuadgangskode.
[1] Skrivebeskyttet Forebygger uautoriseret redigering af kvikmenu-parametre.

[2] ingen adgang Forebygger uautoriseret visning og redigering af kvikmenu-parametrene.

[3] Bus: skrivebeskyttet Skrivebeskyttede funktioner for parametre pa fieldbus og/eller FC-standardbus.
[4] Bus: ingen adgang Adgang til parametre er ikke tilladt via fieldbus og/eller FC-standardbus.

[5] Alle: skrivebeskyttet skrivebeskyttelsesfunktioner for parametre pd LCP, fieldbus eller FC-standardbus.
[6] Alle: ingen adgang Ingen adgang fra LCP, fieldbus eller FC-standardbus er tilladt.

Hvis par. 0-61 Adgang til hovedmenuen u/adgangskode er indstillet til Fuld adgang [0], ignoreres denne parameter.

0-67 Adgang med bus-adgangskode
Range: Funktion:

0* [0 - 9999] Ved at skrive til denne parameter kan brugere I&se frekvensomformeren op fra bus/MCT 10

2.4. Parametre: Belastning og motor

2.4.1. 1-0* Generelle indstillinger

Definer, om frekvensomformeren skal kgre i hastighedstilstand eller i momenttilstand; og om den interne PID-styring skal veere aktiv el. ej.

1-00 Konfigurationstilstand

Option: Funktion:

Veelg applikationsstyringsprincippet, der skal anvendes, ndr en fjernreference (dvs. via analog input eller field-
bus) er aktiv. En fjernreference kan kun vaere aktiv, ndr par. 3-13 Referencested er indstillet til [0] eller [1].

[0] Hastighed &ben slgjfe  Aktiverer hastighedsstyring (uden feedbacksignal fra motoren) med automatisk slipkompensering, der sikrer
naesten konstant hastighed ved varierende belastninger.
Kompenseringerne er aktive, men kan deaktiveres efter behov i par.-gruppen 1-0* Belastning/Motor.

[1] Hastighed lukket slgjfe ~Aktiverer encoderfeedback fra motoren. Opnd fuldt holdemoment ved 0 O/MIN.
Opret et feedbacksignal og indstil hastigheds-PID-styringen, for at opnd forgget hastighedsngjagtighed.

[2] Moment Slutter encoderens hastighedsfeedbacksignal til encoderindgangen. Kan kun veelges i konfigurationen "Flux med
motorfeedback” i par. 1-01 Motorstyringsprincip.

[3] Proces Muligger anvendelse af processtyring i frekvensomformeren. Parametrene for processtyring indstilles i par.-
grupperne 7-2* og 7-3*.

1-01 Motorstyreprincip

Option: Funktion:
Veelg hvilket motorstyringsprincip, der skal anvendes.

[0] u/f speciel motortilstand for parallelt tilknyttede motorer i specielle motorapplikationer. N&r U/f er valgt, kan styre-
principperne redigeres i par. 1-55 og 1-56.

[1] VVCplus Speendingsvektor styreprincip, der passer til de fleste applikationer. Hovedfordelen ved VVCPUs-drift er, at den
anvender en robust motormodel.

[2] Flux sensorless (kun FC Flux vectorstyring uden encoderfeedback til enkel installation og robusthed overfor pludselige belastningsaen-

302) dringer.
[3] Flux m. motorfeedback meget hgj hastighedspraecision og momentstyring, der passer til de mest kreevende applikationer.

(kun FC 302)

w
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Generelt opnds den bedste akselydeevne i de to Flux Vector-styretilstande Flux sensorless [2] og Flux med encoderfeedback [3].

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

1-02 Flux-motorfeedbackkilde
Option: Funktion:

Veelg den graenseflade, hvor der skal modtages feedback fra motoren.

[1] * 24 V-encoder A- og B-kanalencoder, som kun kan tilsluttes de digitale udgangsklemmer 32/33. Klemmerne 32/33 skal pro-
grammeres til ingen funktion.

[2] MCB 102 Encodermoduloption, som kan konfigureres i parametergruppe 17-1*
Denne parameter findes kun i FC 302.

[3] MCB 103 Valgfrit resolver-greenseflademodul, som kan konfigureres i parametergruppe 17-5*
[4] MCO 305-encoder 1 Encodergraenseflade 1 af den valgfrie programmerbare motion-styreenhed MCO 305.
[5] MCO 305-encoder 2 encodergraenseflade 2 af den valgfrie programmerbare motion-styreenhed MCO 305.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

1-03 Momentkarakteristikker
Option: Funktion:

Veelg den p&kreevede momentkarakteristik.
VT og AEO er begge energibesparende driftsfunktioner.

[0] * Konstant moment Motorakslens udgang yder et konstant moment ved variabel hastighedsstyring.

[1] Variabelt moment Motorakslens udgang vil yde variabelt moment ved variabel hastighedsstyring. Indstil det variable momentni-
veau i par. 14-40 V7-niveau.

[2] Auto-energioptim. Denne funktion optimerer automatisk energioptaget ved at minimere magnetisering og frekvens via par. 14-41

Mindste magnetisering for AEO og par. 14-42 Mindste AEO-frekvens.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

1-04 Overbelastningstilstand

Option: Funktion:
[0] * Hgjt moment Tillader op til 160 % over moment.
[1] Normalt moment Overdimensioneret motor mulighed for op til 110 % moment.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

1-05 Lokal konfigurationstilstand
Option: Funktion:

Veelg, hvilken applikationkonfigurationsstilstand (par. 1-00), dvs. hvilket applikationskonfigurationsprincip, der
skal anvendes, nér en lokal (LCP) reference er aktiv. En lokalreference kan kun vaere aktiv, ndr par. 3-13
Referencested er indstillet til [0] eller [2]. Den lokale reference er som standard kun aktiv i Hand-tilstand.

[0] Hastighed &ben slgjfe
[1] Hastighed lukket slgjfe
[2] * Som tilstand par. 1-00
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2.4.2. 1-1* Motorvalg

Parametergruppe til indstilling af generelle motordata.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

1-10 Motorkonstruktion

Option: Funktion:
Veelg motorkonstruktionstype.
[0] * Asynkron For asynkrone motorer.
[1] PM, ikke-udpraeg. SPM For permanente magnetmotorer (PM).
(kun FC 302) Bemaerk, at PM-motorer inddeles i to grupper med overflademonterede (ikke-udpraegede) el. indvendige mag-

neter (udpraegede).

Motorkonstruktionen kan vaere asynkron motor eller permanentmagnetmotor (PM).

2.4.3. 1-2* Motordata

Parametergruppe 1-2* bestér af indtastningsdata fra den tilsluttede motors typeskilt.
Parametrene i parametergruppe 1-2* kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

NB!
FEndring af veerdien af disse parametre pavirker indstillingen af andre parametre.

1-20 Motoreffekt
Range: Funktion:

Starrelsesrelateret™ [0,09 - 1200 Indtast den nominelle motoreffekt i kW, jeevnfgr motorens typeskiltdata. Standardveerdien svarer til apparatets
KW] nominelle udgangseffekt.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer. Denne parameter er synlig i LCP, hvis par. 0-03 er
indstillet til nternational [0].

NB!
Fire stgrrelser ned - en stgrrelse op fra nominel VLT-klassificering.

1-21 Motoreffekt [hk]
Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret™ [0,09 - 500 hk] Indtast den nominelle motoreffekt i hk, jeevnfgr motorens typeskiltdata. Standardvaerdien svarer til apparatets
nominelle udgangseffekt. Denne parameter er kun synlig i LCP, hvis par. 0-03 er indstillet til USA[1]

1-22 Motorspaending

Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret™ [10 - 1000 V] Indtast den nominelle motorspaending, jeevnfgr motorens typeskiltdata. Standardveerdien svarer til apparatets
nominelle udgangseffekt.

1-23 Motorfrekvens
Option: Funktion:

Min. - maks. motorfrekvens: 20 - 1000 Hz.
Vaelg den motorfrekvensvaerdi, der fremgér af motorens typeskiltdata. Hvis der vaelges en anden vaerdi end 50

Hz eller 60 Hz, er det ngdvendigt at tilpasse de belastningsuafhaengige indstillinger i par. 1-50 til 1-53. Ved 87
Hz-drift med 230/400 V-motorer skal typeskiltdataene indstilles til 230 V/50 Hz. Tilpas par. 4-13 Motorhastighed,
haj graense [O/MIN] og par. 3-03 Maksimumreference til 87 Hz-applikationen.

N
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[50] * 50 Hz ndr parameter
0-03 = international

[60] 60 Hz ndr parameter
0-03 = USA

1-24 Motorstrgm

Option: Funktion:
[Motortypeaf- Indtast den nominelle motorstrgm, som fremg&r af motorens typeskiltdata. Dataene bruges til beregning af
haengig] moment, motorbeskyttelse osv.

1-25 Nominel motorhastighed
Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret™® [10 - 60000 O/ Indtast den nominelle hastighed, som fremgdr af motorens typeskiltdata. Dataene bruges til beregning af mo-
MIN] torkompensering.

1-26 Kontinuerligt nominelt motormoment

Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [1,0 - 10000,0  Indtast veerdien fra motorens typeskiltdata. Standardvaerdien svarer til den nominelle udgangseffekt. Denne

Nm] parameter er tilgaengelig, nér par. 1-10 Motorkonstruktion er indstillet til PM, ikke-udpraeg. SPM[1], dvs. para-
meteren kun er gyldig til PM- og ikke-udpraegede SPM-motorer.

1-29 Automatisk motortilpasning (AMA)
Option: Funktion:

AMA-funktionen optimerer motorens dynamiske ydeevne ved automatisk optimering af de avancerede motor-
parametre (par. 1-30 til par. 1-35), ndr motoren stdr stille.

AMA-funktionen aktiveres ved at trykke pd [Hand on]-tasten, efter at der er valgt [1] eller [2]. Se ogs afsnittet
Automatisk motortilpasning i Design Guide. Efter en normal sekvens viser displayet: "Tryk p& [OK] for at afslutte
AMA". Efter aktivering af [OK]-tasten er frekvensomformeren klar til drift.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

[0 * IKKE AKTIV

[1] Kompl.motortilp.til Udfgrer AMA af statormodstanden Rs, ankermodstanden R;, statorlaekreaktansen X, rotorlaekreaktansen X2 og
hovedreaktansen Xh. Veelg denne mulighed, hvis der benyttes et LC-filter imellem frekvensomformeren og mo-
toren.
FC 301: Den komplette AMA omfatter ikke Xn-méling af FC 301. I stedet bestemmes vaerdien X ud fra motor-
databasen. Par. 1-35 Hovedreaktans (X) kan justeres, s& der opnds optimal ydeevne ved start.

[2] Red. mot.tilpas. til Udfgrer kun begraenset AMA statormodstanden Rs i systemet.

Bemaerk:

. Gennemfgr AMA med kold motor for at opnd den bedst mulige tilpasning af frekvensomformeren.
. AMA kan ikke gennemfgres, mens motoren kgrer.

. AMA kan ikke gennemfgres p& permanent magnetiserede motorer.

NB!
Det er vigtigt, at motorpar. 1-2* Motordata indstilles korrekt, da de er en del af AMA-algoritmen. En AMA skal gennemfgres for at opnd
optimal dynamisk motorydeevne. Den kan vare op til 10 minutter afhaengigt af den aktuelle motors nominelle effekt.

NB!
Undga at generere eksternt moment under udfgrelse af AMA.
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NB!
Hvis en af indstillingerne i par. 1-2* Motordata aendres, skifter de avancerede motorparametre 1-30 til 1-39 tilbage til fabriksindstil-

lingen.

NB!
AMA arbejder uden problemer pd en motorstgrrelse mindre, arbejder typisk pd to motorstgrrelser mindre, sjeeldent pd tre stgrrelser
mindre og aldrig pa fire stgrrelser mindre. Vaer opmaerksom pé, at ngjagtigheden af den malte motordata er darligere, ndr du arbejder

p& motorer, der er mindre end den nominelle VLT-stgrrelse.

2.4.4. 1-3* Avancerede motordata

Parametre til angivelse af motorens avancerede data. Motordataene i par. 1-30 - par. 1-39 skal passe til den aktuelle motor, for at motoren kan fungere
optimalt. Fabriksindstillingerne er tal, som er baseret pd almindelige motorparametervaerdier fra normale standardmotorer. Hvis motorparametrene ikke
indstilles korrekt, kan der opsta fejl i frekvensomformersystemet. Hvis motordataene er ukendte, anbefales det at udfgre en AMA (automatisk motortil-
pasning). Se afsnittet Automatisk motortijpasning i Design Guide. AMA-sekvensen tilpasser alle motorparametre undtagen ankerets inertimoment og
jerntabsmodstanden (par. 1-36).

Parametrene 1-3* og 1-4* kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

,, P1-30 P 1-33 P ;34
1 R X1s 25
=g S
i—' L
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|
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Illustration 2.1: Motordiagram svarende til en asynkron motor

1-30 Statormodstand (Rs)
Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [Ohm)] Indstil vaerdien for statormodstanden. Indstil vaerdien fra et motordatablad, el. gennemfgr AMA pd kold motor.

1-31 Rotormodstand (Rr)
Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [Ohm] Finjustering Ry vil forbedre akslens ydeevne. Indstil ankermodstandsveerdien ved brug af en af fglgende metoder:

1. Kgr en AMA pd en kold motor. Frekvensomformeren méler vaerdien p& motoren. Alle kompensationer
nulstilles til 100 %.

2. Indtast R.-vaerdien manuelt. F vaerdien oplyst af motorleverandgren.

3. Anvend Rr-fabriksindstillingen. Frekvensomformeren etablerer indstillingen ud fra motorens typeskil-
tdata.

1-33 Statorleekreaktans (X1)

Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [Ohm] Indstil motorens statorleekreaktans ved brug af en af falgende metoder:
1. Kgr en AMA pd en kold motor. Frekvensomformeren maler veerdien pd motoren.
2. Indtast Xivaerdien manuelt. F& vaerdien oplyst af motorleverandgren.

3. Anvend X;i-fabriksindstillingen. Frekvensomformeren fastlaegger indstillingen pd grundlag af motorens
typeskiltdata.
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1-34 Ankerleekreaktans (X2)

Option: Funktion:
[Stgrrelsesre- Ohm Indstil motorens ankerlaekreaktans ved brug af en af fglgende metoder:
lateret] 1. Kgr en AMA p& en kold motor. Frekvensomformeren maler vaerdien p& motoren.

2. Indtast X2-veerdien manuelt. F3 vaerdien oplyst af motorleverandgren.

3. Anvend Xo-fabriksindstillingen. Frekvensomformeren fastlaegger indstillingen p& grundlag af motorens
typeskiltdata.

1-35 Hovedreaktans (Xh)

Option: Funktion:
[Stgrrelsesre- Ohm Indstil motorens hovedreaktans med en af fglgende metoder:
lateret] 1. Kgr en AMA pd en kold motor. Frekvensomformeren méler vaerdien pd motoren.

2. Indtast Xn-veerdien manuelt. F3 vaerdien oplyst af motorleverandgren.

3. Anvend Xn-fabriksindstillingen. Frekvensomformeren fastlaegger indstillingen pd grundlag af motorens
typeskiltdata.

1-36 Jerntabsmodstand (Rfe)

Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [1 - 10,000 Q] Indtast veerdien svarende til jerntabsmodstanden (Rre) for at kompensere for jerntab i motoren.
Rre-vaerdien kan ikke findes ved at gennemfgre en AMA.
Rre-vaerdien er iszer vigtig i momentstyringsapplikationer. Hvis Rre ikke er kendt, benyttes par. 1-36 med fa-
briksindstillingen.

1-37 d-akseinduktans (Ld)

Range: Funktion:

0,0mH [0,0 - 1000,0 mH] Indtast veerdien af d-akseinduktansen. Vaerdien fas fra databladet til permanentmagnetmotoren.
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 1-10 Motorkonstruktion har vaerdien PM, ikke-udpraeg. SPM [1] (per-
manent magnet-motor).
Denne parameter findes kun i FC 302.

1-39 Motorpoler
Option: Funktion:

[4] * Afhaenger af motorty- Veerdi 2 - 100 poler
pen

Indtast antallet af motorpoler.

Poler ~nNn@ 50 Hz ~nNh@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

1 tabellen vises antallet af poler for normale hastighedsomréder for diverse motortyper. Definer motorer, der er konstrueret til andre frekvenser, separat.
Den angivne motorpolveerdi skal vaere lige, fordi tallet henviser til det totale polantal og ikke polpar. Frekvensomformeren gennemfgrer den indledende
indstilling af par. 1-39 pad grundlag af par. 1-23 Motorfrekvens og par. 1-25 Nominel motorhastighed.

1-40 Modelektromot.kraft v. 1000 O/MIN
Range: Funktion:

500 V¥ [10 - 9000 V] Indstil motorens nominelle modelektromotoriske kraft ved 1000 O/MIN. Denne parameter er kun aktiv, nér par.
1-10 Motorkonstruktion er indstillet til PM motor [1] (permanent magnetmotor).
Denne parameter findes kun i FC 302.
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NB!
Ved brug af PM motorer, anbefales det at bruge bremsemodstande.

1-41 Motorvinkelforskydning

Range: Funktion:

0¥ [-32768 - 32768] Indtast den korrekte forskydningsvinkel mellem PM-motoren og indekspositionen (enkelt omdrejning) for den
monterede encoder eller resolver. Vaerdiomradet p& 0-32768 svarer til 0-2 * pi (radianer). Opnd forskydnings-
vinkelvaerdien: P&fgr DC-holdestrom efter start af frekvensomformeren, og indtast veerdien i par. 16-20
Motorvinkeli denne parameter.
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 1-10 Motorkonstruktion er indstillet til PV, ikke-udpraeg. SPM[1] (per-
manent magnetmotor).

2.4.5. 1-5* Belastningsuafhaengig indstilling

Parametre til indstilling af motorens belastningsuafhaengige indstillinger.

1-50 Motormagnetisering ved stilstand

Range: Funktion:

100% [0 - 300 %] Benyt denne par. sammen med par. 1-51 Minimumhastighed Normalmagnetisering [O/MIN]til at opnd en anden
termisk belastning pd motoren, nér der kgres med lav hastighed.
Indtast en veerdi i procent af den nominelle magnetiseringsstrgm. Hvis indstillingen er for lav, kan dette medfgre
reduceret moment p& motorakslen.

Mag. strem
100% /‘r
|
Par.1-50 :
|
}
Par.1-51 Hz
130BA045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Min. hastighed ved normal magnetisering [O/MIN]

Range: Funktion:

15 O/MIN* [10 - 300 O/MIN] Indstil den gnskede hastighed for normal magnetiseringsstrgm. Hvis hastigheden indstilles lavere end motorens
sliphastighed, vil par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand og par. 1-51 veere uden betydning.
Anvend denne parameter sammen med par. 1-50. Se tegningen vedr. par. 1-50.

1-52 Min. hastighed ved normal magnetisering [Hz]

Option: Funktion:
[Stgrrelsesre- 0 - 250 Hz Indstiller den p&kraevede frekvens for normal magnetiseringsstrgm. Hvis frekvensen indstilles lavere end mo-
lateret] torens slipfrekvens, vil par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand veere inaktiv.

Anvend denne parameter sammen med par. 1-50. Se tegningen vedr. par. 1-50.

1-53 Modelskiftefrekvens

Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [4,0 - 50,0 Hz] Flux-modelskift
Indtast frekvensvaerdien for skift mellem to modeller til bestemmelse af motorhastighed. Veelg vaerdien baseret
pé indstillinger i par. 1-00 Konfigurationstilstand og par. 1-01 Motorstyringsprincip. Der er to valgmuligheder:
skift mellem Flux-model 1 og Flux-model 2; eller skift mellem variabel strgmtilstand og Flux-model 2. Denne
parameter findes kun i FC 302.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Flux-model 1- Flux-model 2
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Denne model anvendes, ndr par. 1-00 er indstillet til Hastighed, lukket slgjfe [1] eller Moment [2] og par. 1-01
er indstillet til Alux m/motorfeedback [3]. Med denne parameter er det muligt at justere det skiftepunkt, hvor FC
302 skifter mellem Flux-model 1 og Flux-model 2, hvilket er nyttigt i visse fglsomme hastigheds- og moments-
tyringsapplikationer.

Flux model 1

J

130BA146.10

Illustration 2.2: Par. 1-00 = [1] Hastighed, lukket slgjfe eller [2] Moment og par. 1-01 = [3] Flux m/motor-
feedback

Variabel strom - Flux-tilstand - uden fgler

Denne model anvendes, nér par. 1-00 er indstillet til Hast., 8ben sigjfe [0] og par. 1-01 er indstillet til Aux uden
foler[2].

Ved hastighed, &ben slgjfe i flux-tilstand bestemmes hastigheden ud fra strammalingen.

Under frorm X 0,1 kerer frekvensomformeren pd en variabel strammodel. Over frorm X 0,125 kgrer frekvensom-
formeren pd en Flux-model.

frorm X 0.1 frorm X 0.125

Variable
current
model

130BA147.10

Tllustration 2.3: Par. 1-00 = [0] Hast., ben slgjfe, par. 1-01 [2] Flux uden fgler

1-55 U/f-karakteristik - U

Range:
Stgrrelsesrelateret [0,0 - maks. mo-
torspaending]

Funktion:

Indtast spaendingen ved hvert af frekvenspunkterne for manuelt at definere en U/f-karakteristik, der svarer til
motoren.

Frekvenspunkterne er defineret i par. 1-56 U/f-karakteristik - F.

Denne parameter er en array-parameter [0-5], og der er kun adgang til denne, ndr par. 1-01 Motorstyringsprincip
er indstillet til U/f10].

1-56 U/f-karakteristik - F

Range:

Storrelsesrelateret™ [0,0 - maks.
motorfrekvens]

Funktion:

Indtast frekvenspunkterne for manuelt at definere en U/f-karakteristik, der svarer til motoren.

Spaendingen ved hvert punkt defineres i par. 1-55 U/f-karakteristik - U.

Denne parameter er en array-parameter [0-5], og der er kun adgang til denne, ndr par. 1-01 Motorstyringsprincip
er indstillet til U/f10].
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Motorspaending 130BA166.10
Parameter 1-55 [x]
A
1555 —— — — — — — — — — — —
1-55[4)f — — —— — — — — — — |
1-55[3)}— — — — — — — — | |
I I I
15502 — — — — I : :
|
1-55[1]— — l | | |
1-55[0] | | | I |
] >
1-56 1-56 1-56 1-56  1-56 1-56
[0] [1] [2] [3] [4] [5]
Udgangsfrekvens
Parameter 1-56 [x]

2.4.6. 1-6* Belastningsafhaengig indstilling

Parametre til justering af belastningsafhaengige motorindstillinger.

1-60 Belastningskompensation ved lav hastighed
Range: Funktion:

100%* [0 - 300%] Indtast den procentuelle vaerdi for at kompensere for spaendingen i forhold til belastningen, n&r motoren kgrer
ved lav hastighed, og opnd optimal U/f-karakteristik. Motorstgrrelsen bestemmer det frekvensomrade, inden for
hvilket denne parameter er aktiv.

[ Motorstgrrelse [ Skift I
(0,25 - 7,5 kW [ < 10 Hz |

Um

Par.1-60 Par.1-61

130RA04R 11

Frekvensskift Udgangs—
frekvens

1-61 Belastningskompensation ved hgj hastighed

Range: Funktion:

100%* [0 - 300%] Indtast den procentuelle vaerdi for at kompensere spaendingen i forhold til belastningen, nér motoren kgrer ved
hgj hastighed, og opn& optimal U/f-karakteristik. Motorstgrrelsen bestemmer det frekvensomrdde, inden for
hvilket denne parameter er aktiv.

| Motorstgrrelse [ Skift I
10,25 - 7,5 kW |> 10 Hz |
1-62 Slipkompensation

Range: Funktion:

100%* [-500 - 500 %] Indtast den procentuelle veerdi for slipkompensationen for at kompensere for tolerancer i veerdien af nm,n. Slip-

kompensationen beregnes automatisk, dvs. pd basis af den nominelle motorhastighed n wx.

46 MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide M 2. Sadan programmeres

Denne funktion er ikke aktiv, ndr par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til Hastighed med lukket slgjfe [1]
eller Moment [2] Momentstyring med hastighedsfeedback, eller ndr par. 1-01 Motorstyringsprincip er indstillet til
U/f [0] seerlig motortilstand.

1-63 Slipkompenseringstidskonstant
Range: Funktion:

0,105* [0,05 - 5,00 s] Indtast slipkompenseringens reaktionshastighed. En hgj vaerdi giver en langsom reaktion, mens en lav veerdi
giver en hurtig reaktion. Hvis der opstdr lavfrekvensresonansproblemer, anvendes en laengere tidsindstilling.

1-64 Resonansdaempning
Range: Funktion:

100% * [0 - 500 %] Indtast resonansdeempningsvaerdien. Indstil par. 1-64 og par. 1-65 Resonansdaempningstidskonstant for at eli-
minere problemer med hgjfrekvensresonans. For at reducere resonansoscillering forgges vaerdien af par. 1-64.

1-65 Resonansdaempningstidskonstant

Range: Funktion:

5 msek.® [5-50 msek.] Indstil par. 1-64 Resonansaeempning og par. 1-65 for at eliminere resonansproblemer ved hgje frekvenser. Ind-
tast den tidskonstant, der giver den bedste daempning.

1-66 Min. strgm ved lav hastighed
Range: Funktion:

100%* [0 - 200%)] Indtast den mindste motorstrgm ved drift ved lav hastighed, se par. 1-53 Modelskiftefrekvens. Forggelse af denne
strgm forbedrer motormomentet ved lav hastighed.
Par. 1-66 aktiveres kun, ndr par. 1-00 Konfigurationstilstand = Hastighed, 8ben slgjfe [0]. Frekvensomformeren
kgrer med konstant strgm gennem motoren for hastigheder under 10 Hz.
N&r hastigheden er over 10 Hz, styres frekvensomformerens motor af motorens flux-model. Par. 4-16 Moment-
graense for motordrift og/eller par. 4-17 Momentgraense for generatordrift justerer automatisk par. 1-66.
Parameteren med den hgjeste veerdi justerer par. 1-66. Strgmindstillingen i par. 1-66 er sammensat af moment-
genereringsstrgmmen og magnetiseringsstrgmmen.
Eksempel: Indstil par. 4-16 Momentgraense for motordrift til 100 %, og par. 4-17 Momentgraense for genera-
tordrift til 60 %. Par. 1-66 justeres automatisk til cirka 127 % afhaengigt af motorstgrrelsen.
Denne parameter findes kun i FC 302.

1-67 Belastningstype

Option: Funktion:
[0] * Passiv belastning For transportband og ventilator- og pumpeapplikationer.
[1] Aktiv belastning Til haeve-/saenkeapplikationer. Hvis aktiv belastning [1] er valgt, skal par. 1-66 min. indstilles. Strgm ved lav

hastighed indstilles til et niveau, der svarer til maksimum moment.

Denne parameter findes kun i FC 302.

1-68 Minimuminerti
Range: Funktion:

0.0048% [0,0001 - par. 1-69] Indtast det mekaniske systems mindste inertimoment. Par. 1-68 og par. 1-69 Inertimaksimum anvendes til for-
justering af proportionalforstaerkningen i hastighedsstyringen, se par. 7-02 Hastighed PID-proportionalforstaerk-
ning.

Denne parameter findes kun i FC 302.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

1-69 Maksimuminerti

Range: Funktion:

0.0048% [0 - 0.4800] Indtast maks.-inertimomentet i det mekaniske system. Par. 1-68 Minimuminerti og par. 1-69 anvendes til forju-
stering af proportionalforsteerkningen i hastighedsstyringen, se par. 7-02 Hastighed PID-proportionalforstaerk-
ning.

Denne parameter findes kun i FC 302.
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Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.
2.4.7. 1-7* Startjusteringer

Parametre til indstilling af specielle startfunktioner for motoren.

1-71 Startforsinkelse
Range: Funktion:

0,05* [0,0-10,0's] Denne par. henviser til startfunktionen, der veelges i par. 1-72 Startfunktion.
Indtast den pé&kraevede forsinkelsestid, fgr acceleration pdbegyndes.

1-72 Startfunktion
Option: Funktion:

Veelg startfunktionen under startforsinkelse. Denne parameter er sammenkaedet med par. 1-71 Startforsinkel-
se.

[0] DC-holde/forsinkelses-  Pafgrer motoren en DC-holdestrgm (parameter 2-00) i startforsinkelsestiden.
tid

[1] DC-bremse/forsinkel-  Pafgrer motoren en DC-holdestrgm (par. 2-01) i startforsinkelsestiden.
sestid

2] ES Frilgb/forsinkelsestid Friggrer akslen fra frekvensomformeren i startforsinkelsestiden (inverter slukket).

[3] Starthastighed/stram  Kun muligt med VVC+.
med uret drift Tilslut den funktion, der er beskrevet i par. 1-74 Starthastighed (O/MIN.) og par. 1-76 Startstrom i startforsin-
kelsestiden.
Uanset hvilken veerdi referencesignalet anvender, vil udgangshastigheden anvende indstillingen for starthastig-
hed i par. 1-74 eller par. 1-75, og udgangsstrgmmen svarer til indstillingen for startstrgmmen i par. 1-76
Startstrom. Denne funktion anvendes typisk til haeve-/saenkeapplikationer uden kontravaegt og szerligt i appli-
kationer med konusmotor, hvor start forlgber med uret efterfulgt af omdrejning i referenceretningen.

[4] Horisontal drift Kun muligt med VVC+.
For at anvende den funktion, der er beskrevet i par. 1-74 og par. 1-76 under startforsinkelsestiden. Motoren
roterer i referenceretningen. Hvis referencesignalet er lig med nul (0), ignoreres par. 1-74 Starthastighed (O/
MIN) og udgangshastighed er lig med nul (0). Udgangsstrgmmen svarer til indstillingen af startstrgmmen i par.
1-76 Startstrom.

[5] VVCPus/Flux med uret  for at anvende den funktion, der kun er beskrevet i par. 1-74 (Starthastighed i startforsinkelsestiden). Starts-
tremmen beregnes automatisk. Denne funktion benytter kun starthastigheden i startforsinkelsestiden. Uanset
hvilken veerdi referencesignalet anvender, vil udgangshastigheden svare til indstillingen for starthastighed i par.
1-74 Starthastighed/strom med uret[3] og WCplus/Flux med uret [5], som typisk anvendes i haeve-/saenkeap-
plikationer. Starthastighea/strom i referenceretning [4] benyttes specielt i applikationer med kontravaegt og
horisontal bevaegelse.

[6] Haevemekanisme For brug af mekaniske bremsefunktioner par. 2-24 til 2-28. Denne parameter anvendes, ndr par. 1-01 er indstillet
Bremsefriggrelse til [3] Alux m/motorfeedback (kun FC 302).

1-73 Indk. pa rot. mot. [0/MIN]

Option: Funktion:

Denne funktion ggr det muligt at fange en motor, som roterer frit p& grund af et netudfald.
[0] * Ikke aktiv Ingen funktion
[1] Aktiv Ggr det muligt for frekvensomformeren at "fange" og styre en roterende motor.

N&r par. 1-73 er aktiveret, har par. 1-71 Startforsink.og 1-72 Startfunktion ingen funktion.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.
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NB!
Denne funktion anbefales ikke til haeve-/saenkeapplikationer.

1-74 Starthastighed [O/MIN]
Range: Funktion:

0 O/MIN* [0 - 600 O/MIN] Indstil den gnskede motorstarthastighed. Efter startsignalet springer motorens udgangshastigheden til denne
veerdi. Denne parameter kan bruges til haeve-/saenkeapplikationer (konusankermotorer). Indstil startfunktionen
i par. 1-72 Startfunktion il [3], [4] eller [5], og indstil en startforsinkelsestid i par. 1-71 Startforsinkelse. Der skal

forekomme et referencesignal.

1-75 Jog-hastighed [Hz]

Range: Funktion:

0 Hz* [0 - 500 Hz] Indstil den gnskede motorstarthastighed. Efter startsignalet springer motorens udgangshastigheden til denne
veerdi. Denne parameter kan bruges til haeve-/saenkeapplikationer (konusankermotorer). Indstil startfunktionen
i par. 1-72 Startfunktion il [3], [4] eller [5], og indstil en startforsinkelsestid i par. 1-71 Startforsinkelse. Der skal

forekomme et referencesignal.

1-76 Startstrgm
Range: Funktion:

0,00 A¥ [0,00 - par. 1-24] Visse motorer, f.eks. konusrotormotorer, har brug for en ekstra strgm/starthastighed (boost) ved start for at
frakoble den mekaniske bremse. Tilpas par. 1-74 Starthastighed [O/MIN] og par. 1-76 for at opnd dette boost.
Angiv den strgmveerdi, der er ngdvendig for at frakoble den mekaniske bremse. Indstil par. 1-72 Startfunktion
til [3] eller [4], og indstil en startforsinkelsestid i par. 1-71 Startforsinkelse. Der skal forekomme et reference-
signal.

2.4.8. 1-8* Stopjusteringer

Parametre til indstilling af specielle stopfunktioner for motoren.

1-80 Funktion ved stop
Option: Funktion:

Veelg frekvensomformerfunktionen efter afgivelse af en stopkommando, og efter at hastigheden er rampet ned
til indstillingerne i par. 1-81 Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN].

[0] * Frilgb Lader motoren rotere i fri tilstand.

[1] DC-hold P&fgrer motoren en DC-holdestrgm (se par. 2-00).

[2] Motorcheck Kontrollerer, om en motor er tilsluttet.

[3] Formagnetisering Opbygger et magnetisk felt, mens motoren er standset. Motoren kan nu generere en hurtig momentopbygning
ved starten.

[4] DC-spaending U0

1-81 Minimumhastighed for funktion ved stop [O/MIN]

Range: Funktion:

3 O/MIN* [0 - 600 O/MIN] Indstil den hastighed, hvorved par. 1-80 Funktion ved stop skal aktiveres.
Range: Funktion:

0,0 HZ¥ [0,0 - 500 Hz] Indstil den udgangsfrekvens, hvor par. 1-80 Funktion ved stop skal aktiveres.
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1-83 Preecis stopfunktion

Danfiss

Option: Funktion:
[0] * Praecist rampestop Opnér en hgj gentagelsesngjagtighed pd stoppunktet.
[1] Teellerstop med nulstil- Karer frekvensomformeren fra modtagelse af et pulsstartsignal, indtil antallet af brugerprogrammerede pulser
ling i par. 1-84 Teellervaerdi for preecist stop er modtaget ved indgangsklemme 29 eller indgangsklemme 33.
Et internt stopsignal vil aktivere den normale rampe-ned-tid (par. 3-42, 3-52, 3-62 eller 3-72). Teellerfunktionen
aktiveres (starter timingen) ved startsignalets kant (ndr det skifter fra stop til start). Efter hvert preecist stop
nulstilles det antal pulser, der er talt under nedrampningen til 0 O/MIN.
[2] Teellerstop uden nul- Samme som [1], men det antal pulser, der blev talt under nedrampningen til 0 O/MIN, traekkes fra teellervaerdien
stilling i par. 1-84.
[3] Hastighedskompense- ~ Stopper pd praecist det samme punkt, uafhaengigt af den aktuelle hastighed, forsinkes stopsignalet internt, nér
ret stop den aktuelle hastighed er lavere end den maksimale hastighed (indstillet i par. 4-19).
[4] Hastighedskompense- Samme som [3], men efter hvert praecist stop nulstilles det antal pulser, der er talt under nedrampningen til 0
ret teellerstop med nul- O/MIN.
stilling
[5] Hastighedskompense-  Samme som [3], men det antal pulser, der blev talt under nedrampningen til 0 O/MIN, traekkes fra teellerveerdien

ret teellerstop uden
nulstilling

i par. 1-84.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

FC 300 Programming Guide

1-84 Preecist stop

Range: Funktion:

100000%* [0 - 999999999] Indtast den teellervaerdi, der skal bruges i den integrerede praecise stopfunktion, par. 1-83.

Den maksimale tilladte frekvens ved klemme 29 el. 33 er 110 kHz.

1-85 Hastighedskompensationsforsinkelse ved praecist stop

Range: Funktion:

10 ms* [1-100 ms] Indtast forsinkelsestiden for fglere, PLC'er osv. til brug i par. 1-83 Praecis stopfunktion. 1 hastighedskompenseret

tilstand har forsinkelsestiden ved forskellige frekvenser stor indflydelse p& stopfunktionen.

2.4.9. 1-9* Motortemperatur

Parametre til indstilling af temperaturbeskyttelsesfunktioner for motoren.

1-90 Termisk motorbeskyttelse

Option: Funktion:
Frekvensomformeren fastlaegger motortemperaturen til motorbeskyttelse pa to forskellige mader:
. Via en termistorfgler, der er tilsluttet en af de analoge eller digitale indgange (par. 1-93 Termistorind-
gang).
. Via beregning af den termiske belastning (ETR - Elektronisk termorelae) baseret pd den aktuelle be-
lastning og tiden. Den beregnede termiske belastning sammenlignes med den nominelle motorstrgm
Im,n 0g den nominelle motorfrekvens fu,n. Beregningerne tager hgjde for behovet for lavere belastning
ved lave hastigheder pga. nedsat kgling fra den indbyggede ventilator i motoren.
[0] * Ingen beskyttelse Konstant overbelastet motor, hvis der ikke er behov for advarsel eller trip af frekvensomformeren.
[1] Termistoradvarsel Aktiverer en advarsel, ndr den tilsluttede termistor eller KTY-fgleren i motoren reagerer i tilfzelde af motorover-
ophedning.
[2] Termistor-trip Stopper (tripper) frekvensomformeren, ndr den tilsluttede termistor i motoren reagerer i tilfelde af overophed-
ning.
Termistorens udkoblingsveerdi skal veere > 3 kQ.
Integrer en termistor (PTC-fgler) i motoren med henblik pé spolebeskyttelse.
[3] ETR-advarsel 1
[4] ETR trip 1
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[5] ETR-advarsel 2
[6] ETR trip 2
[7] ETR-advarsel 3
[8] ETR trip 3
[9] ETR-advarsel 4
[10] ETR trip 4
R
[a]
4000
3000
1330
550
250
—~——
9[*C]
-20"C Pnominet=5"C| ¥nominel+5°C
nominel

Motorbeskyttelse kan implementeres ved hjeelp af en reekke teknikker: PTC- eller KTY-fgler (se ogsd afsnittet K7Y-folerforbindelse) i motorspoler; me-

kanisk termisk kontakt (Klixon-type); eller elektronisk termorelae (ETR).

Anvendelse af en digital indgang og 24 V som strgmforsyning:

Eksempel: Frekvensomformeren tripper, ndr motortemperaturen er for hgj
Parameteropsaetning:

Indstil par. 1-90 7ermisk motorbeskyttelse til Termistor-trip [2].

Indstil par. 1-93 Termistorkilde til Digital indgang [6]

130BA151.1C

Z
~ 2
+ < DO OFF
12(13|18(19(27(29(32|33|20|37
C J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C ]
O|0[|0]|00[|0|0|0|0]|0
IC)I IOI lol IOI IOI IOI IOI IC)I IOI IOI

; ON »

PTC/termistor <6.6 kO 510.8 KO R

Anvend en digital indgang og 10 V som strgmforsyning:

Eksempel: Frekvensomformeren tripper, ndr motortemperaturen er for hgj.
Parameteropsaetning:

Indstil par. 1-90 7ermisk motorbeskyttelse til Termistor-trip [2].

Indstil par. 1-93 Termistorkilde til Digital indgang [6]

MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

51




2. Sadan programmeres M

FC 300 Programming Guide

He Ol 8l +10v

12[13]18]19(27|29|32|33|20

|e]e)
=10
|0]@)
O O[%

OFF

130BA152.1C

PTC/termistor <8000 >2.7ka

Anvend en analog indgang og 10 V som strgmforsyning:

Eksempel: Frekvensomformeren tripper, ndr motortemperaturen er for hgj.

Parameteropsaetning:

Indstil par. 1-90 Termisk motorbeskyttelse til Termistor-trip [2].

Indstil par. 1-93 Termistorkilde til Analog indgang 54 [2]
Indgang Forsyningsspeending Graense-
Digital/analog volt udkoblingsveerdier
Digital 24V < 6,6 kQ - > 10,8 kQ
Digital 10V <800Q->2,7kQ
Analog 0V <3,0kQ->3,0kQ

NB!

Kontroller, at den valgte forsyningsspaending svarer til specifikationen for det anvendte termistorelement.

Veelg ETR-advarsel 1-4 for at aktivere en advarsel i displayet, ndr motoren overbe
Veelg ETR-Trip 1-4for at trippe frekvensomformeren, ndr motoren overbelastes.

lastes.

Programmer et advarselssignal via en af de digitale udgange. Signalet vises i tilfelde af en advarsel, og hvis frekvensomformeren tripper (termisk

advarsel).

ETR-funktionerne (Elektronisk termorelae) 1-4 beregner belastningen, ndr den opszetning, hvori de er valgt, er aktiv. For eksempel indleder ETR bereg-

ningen, ndr opsaetning 3 veelges. P& det nordamerikanske marked: ETR-funktionerne sgrger for overbelastningsbeskyttelse af motoren, klasse 20, i

overensstemmelse med NEC.

1752405211

0%

[ —four= 1 x fun

four= 2 x fun

four= 0.2 x fyy

1.0 1.2 1.4 16 1.8 20
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1-91 Ekstern motorventilator

Option: Funktion:
[0] * Nej Der kraeves ikke nogen eksterne ventilator, dvs. at motoren er derated ved lav hastighed.
[1] Ja Pafgrer en ekstern motorventilator (ekstern ventilator), sd derating af motoren ikke er pékraevet ved lav ha-

stighed. Grafen herunder fglges, hvis motorstrgmmen er lavere end den nominelle motorstrgm (se par. 1-24).
Hvis motorstrgmmen overstiger den nominelle strgm, reduceres driftstiden stadig, som om en ventilator ikke

var installeret.

-+

[s]
A

2000

130BA100.1C

1000

N WhOD
/

N | 1xPar 1-23

10 —
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 T Now
Par 1-24

1-93 Termistorkilde

Veelg den an
[1] eller [2],

aloge indgang, som termistoren (PTC-fgler) skal tilsluttes. Der kan ikke vaelges en analog indgangsoption
hvis den analoge indgang allerede er i brug som referencekilde (indstillet i par. 3-15 Reference 1-kilde,

par. 3-16 Reference 2-kilde eller par. 3-17 Reference 3-kilde).

(0] *
(1]
(2]
3]
[4]
5]
(6]

Denne parameter

Ingen

Analog indgang 53
Analog indgang 54
Digital indgang 18
Digital indgang 19
Digital indgang 32
Digital indgang 33

kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

NB!
De digitale indgange skal indstilles til "Ingen funktion" - se par. 5-1* Dijgitale indgange
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2.4.10. KTY-fglertilslutning

(kun FC 302)

KTY-fglere anvendes iszer i servomotorer med permanent magnet (PM-motorer) i forbindelse med dynamisk justering af motorparametre som stator-
modstand (par. 1-30) for PM-motorer og ankerlaekreaktans (par. 1-31) for asynkrone motorer, afhaengigt af spoletemperaturen. Udregningen er:

Rs = Rsyoe x(1 + « x A [Qlhvorx .., = 0.00393

cu cu

KTY-sensorer kan anvendes til beskyttelse af motorer (par. 1-97).

FC 302 kan handtere tre typer KTY-sensorer, der defineres i par. 1-95. Den faktiske fglertemperatur kan udlaeses fra par. 16-19.

2 \
= KTY-type 3 F
< 40 ype KTY-type 2 g
39| 42| 50| 53| 54| 55 KTY-type 1
[ 1|C 1| |1 1|( 1| 1|[ 1|
O|0|0|0|0]0 3kQ 20k@25°C
Ol|0|0|0|D|D par 1-95[2]
C ][ 1|C 1|C 1| J|C ]
2 Q
10k@25°C
par 1-95[1]
10k@100°C
ka e par 1-95[0]
"
0k Q >
-100 0 25 100 200
Temperatursensor [°C]
NB!
Hvis motorens temperatur udnyttes gennem en termistor eller en KTY-fgler, overholdes PELV ikke i tilfaelde af kortslutninger mellem
motorviklinger og fgler. Hvis PELV skal overholdes, skal fgleren isoleres ekstra.

1-95 KTY-fglertype
Option: Funktion:
Veelg den anvendte type KTY-fglere:

KTY-fglertype 1: 1 Kohm v. 100 grader C
KTY-fglertype 2: 1Kohm ved 25 grader C
KTY-fglertype 3: 2Kohm ved 25 grader C

Denne parameter geelder kun for FC 302.

[0] * KTY-faler 1
[1] KTY-fgler 2
[2] KTY-fgler 3

1-96 KTY-termistorressource
Option: Funktion:

Veelger den analoge indgangsklemme 54 til brug for KTY-fgler indgang. Klemme 54 kan ikke vaelges som KTY-
ressource, hvis den i gvrigt anvendes som reference (se par. 3-15 til 3-17).
Denne parameter geelder kun for FC 302.
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NB!
Tilslutning af KTY-fgler mellem klemme 54 og 55 (GND). Se illustrationen i afsnittet A7Y-
folertilslutning.

[0] * Ingen

[2] Analog indgang 54

1-97 KTY-greenseniveau

Range: Funktion:
80° C [-40 - 140° C] Veelg KTY-graenseniveau for termisk motorbeskyttelse. Denne parameter gaelder kun for FC 302.

2.5. Parametre: Bremser

2.5.1. 2-** Bremser

Parametergruppe til indstilling af bremsefunktioner i frekvensomformeren.

2.5.2. 2-0* DC-bremse

Parametergruppe til konfiguration af DC-bremse- og DC-holdefunktionerne.

2-00 DC-holdestrgm

Range: Funktion:

50 %% [0 - 160%)] Angiv en veerdi for holdestrgmmen som en procentdel af den nominelle motorstrgm Iy, indstillet i par. 1-24
Motorstrgm. 100 % DC-holdestrgm svarer til Im,n.
Denne parameter fastholder motorfunktionen (holdemoment) eller bruges til motorforvarmning.
Denne parameter er aktiveret, hvis DC-hold er valgt i par. 1-72 Startfunktion [0] eller par. 1-80 Funktion ved
stop [1].

NB!

Maks.-veerdien afhaenger af den nominelle motorstrgm.

NB!

Undgd 100 % strgm i for lang tid. Det kan beskadige motoren.

2-01 DC-bremsestrgm

Range: Funktion:

50%* [0 - 1000 %] Indstil stremmen som en procentdel af den ansldede motorstrgm Imn se par. 1-24 Motorstrom. 100 % DC-
bremsestrgm svarer til Im,n.
DC-bremsestrgmmen afgives p& en stopkommando, nér hastigheden kommer under graensen i par. 2-03 DC-
bremseindkoblingshastighed: ndr funktionen DC-bremse inverteret er aktiv; eller via den serielle kommunikati-
onsport. Bremsestrgmmen er aktiv i den periode, der er indstillet i par. 2-02 DC-bremsetid.

NB!

Maks.-veerdien afhaenger af den nominelle motorstrgm.

NB!

Undgd 100 % strgm i for lang tid. Det kan beskadige motoren.

2-02 DC-bremsetid
Range: Funktion:

10’05.* [0,0 - 60,0 5.] Indstil varigheden af DC-bremsestrgmmen i par. 2-01, ndr den er blevet aktiveret.
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2-03 DC-bremseindkoblingshastighed [O/MIN]
Range: Funktion:

0 O/MIN* [0 - par. 4-13] Indstil DC-bremseindkoblingshastigheden for aktivering af DC-bremsestrgmmen, der er indstillet i par. 2-01, i
forbindelse med en stopkommando.

2-04 DC-bremseindkoblingshastighed [Hz]
Option: Funktion:

[0 O/MIN] * 0-par.4-14 Indstil DC-bremseindkoblingshastigheden for aktivering af DC-bremsestrgmmen, der er indstillet i par. 2-01, i
forbindelse med en stopkommando.

2.5.3. 2-1* Bremseenergifunktion

Parametergruppe til valg af dynamiske bremseparametre.

2-10 Bremsefunktion

Option: Funktion:
[0] Ikke aktiv Der er ikke installeret en bremsemodstand.
[1] Modstandsbremse En bremsemodstand er indbygget i systemet, til afsaetning af overskydende bremseenergi i form af varme. Ved

tilslutning af en bremsemodstand tillades en hgjere mellemkredsspaending under bremsning (generatorisk drift).
Funktionen Modstandsbremse er kun aktiv i frekvensomformere med indbygget dynamisk bremseenhed.

[2] Vekselstrgmsbremse

2-11 Bremsemodstand (ohm)
Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [Ohm] Indstil bremsemodstandens vaerdi i ohm. Vaerdien benyttes til overvdgning af effektafszettelsen i bremsemod-
standen i par. 2-13 Bremseeffektovervdgning. Denne parameter er kun aktiv for frekvensomformere med
indbygget dynamisk bremse.

2-12 Bremseeffekt
Range: Funktion:

kwk [0,001 - Starrelsesrelateret] Indstil overvdgningsgraensen for den bremseeffekt, der overfgres til modstanden.
Overvagningsgraensen er et produkt af den maksimale driftscyklus (120 sek.) og bremsemodstandens maksimale
effekt ved denne driftscyklus. Se nedenstdende formel.

For 200-240 V-apparater: » B 3902 % driftstid
modstand — R x 120

For 380-480 V-apparater » 5 7782 % Gl
modstand — R x 120

For 380-500 V-apparater » B 8102 < driftstid
modstand R x 120

For 575-600 V-apparater » 9 432 % Gl
modstand — R x 120

Denne parameter er kun aktiv for frekvensomformere med indbygget dynamisk bremse.

2-13 Bremseeffektovervagning
Option: Funktion:

Denne parameter er kun aktiv for frekvensomformere med indbygget dynamisk bremse.
Denne parameter ggr det muligt at overvage effekten til bremsemodstanden. Effekten beregnes ud fra mod-
standen (par. 2-11 Bremsemodstand (ohm)), DC Link-spaendingen og modstandens driftstid.

[0] * Ikke aktiv Bremseeffektovervagning ikke pakraevet.

ul
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[1] Advarsel Aktiverer en advarsel pd displayet, nér den effekt, der overfgres over 120 s overstiger 100 % af overvégnings-
graensen (par. 2-12 Bremseeffektgraense (kW)).
Advarslen forsvinder, ndr den overfgrte effekt falder til under 80 % af overv&gningsgraensen.

[2] Trip Tripper frekvensomformeren og viser en alarm, ndr den udregnede effekt overstiger 100 % af overvagnings-
greensen.
[3] Advarsel og trip Aktiverer ovenstdende, herunder advarsel, trip og alarm.

Hvis effektovervagningen er indstillet til Zkke aktiv [0] eller Advarsel [1], forbliver bremsefunktionen aktiv, selv om overvagningsgraensen overskrides.
Dette medfgrer risiko for overbelastning af bremsemodstanden. Det er ogsd muligt at generere en advarsel via relee/digitale udgange. Malengjagtigheden
for effektovervagningen er afhaengig af ngjagtigheden af modstandens ohm-veerdi (bedre end + 20 %).

2-15 Bremsekontrol

Option: Funktion:

Veelg en testtype og overvagningsfunktion for at tjekke tilslutningen til bremsemodstanden, eller om en brem-
semodstand er til stede, og for at vise en advarsel eller en alarm i tilfselde af fejl.

NB!
Bremsemodstandens afbryderfunktion testes under indkobling. Bremse-IGBT-testen gen-
nemfgres imidlertid, ndr der ikke bremses. En advarsel eller trip vil afbryde bremsefunktionen.

Testsekvensen er fglgende:
1. DC link-rippelamplituden méles i 300 ms uden bremsning.
2. DC link-rippelamplituden males i 300 ms med bremsen aktiveret.

3. Hvis DC link-rippelamplituden under bremsning er mindre end DC link-rippelamplituden fgr bremsning
+ 1 %: Bremsekontrollen mislykkedes, og der returneres en advarsel eller en alarm.

4. Hvis DC link-rippelamplituden under bremsning er hgjere end DC link-rippelamplituden fgr bremsning
+ 1 %: Bremsekontrol OK.

[0] * Ikke aktiv Overvager om bremsemodstanden og bremse-IGBT'en kortsluttes under driften. Hvis der opstar kortslutning,
vises en advarsel.

[1] Advarsel Overvdger om bremsemodstanden og bremse-IGBT'en kortslutter, og gennemfgrer en test for afbrydelse af
bremsemodstanden under opstart.

[2] Trip Overvager om der opstdr kortslutning eller afbrydelse i bremsemodstanden, eller om der opstdr kortslutning i
bremse-IGBT. Hvis der opstér en fejl, vil frekvensomformeren koble ud med en alarm (trip fastldst).

[3] Stop og trip Overvédger om der opstér kortslutning eller afbrydelse i bremsemodstanden, eller om der opstér kortslutning i
bremse-IGBT. Hvis der opstdr en fejl, vil frekvensomformeren rampe ned til frilgb og derefter trippe. Der vises
en tripl&salarm.

[4] AC-bremse Overvager om der opstar kortslutning eller afbrydelse i bremsemodstanden, eller om der opstér kortslutning i

bremse-IGBT. Hvis der opstér en fejl, vil frekvensomformer gennemfgre en kontrolleret nedrampning. Denne
option er kun mulig for FC 302.

NB!
NB!: Fjern en advarsel, der opstdr i forbindelse med Zkke aktiv [0] eller Advarse/[1] ved at afbryde og tilslutte netforsyningen. Fejlen
skal imidlertid farst udbedres. Ved Jkke aktiv [0] eller Advarse/[1] fortseetter frekvensomformeren, selv om der er fundet en fejl.

Denne parameter er kun aktiv for frekvensomformere med indbygget dynamisk bremse.

2-16 AC-bremsemaks. stram

Range: Funktion:

100%* [0 - 1000%] Indtast den maks. tilladte strgmvaerdi, ndr AC-bremse anvendes for at undgé overophedning af motorspoler. AC-
bremsefunktionen er kun tilgeengelig i Flux-tilstand (kun FC 302).
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2-17 Overspandingsstyring

Option: Funktion:
Overspaendingsstyringen (OVC) reducerer risikoen for, at frekvensomformeren tripper ved en overspaending pd
mellemkredsen, der skyldes generativ effekt fra belastningen.

[0] * Deaktiveret Ingen OVC kraevet.
[1] Aktiv (ikke v. stands)  Aktiverer OVC medmindre frekvensomformeren standses med et stopsignal.
[2] Aktiveret Aktiverer OVC.

NB!

OVC ma ikke veere aktiveret i haeve-/saenkeapplikationer.

2.5.4. 2-2* Mekanisk bremse

Parametre til driftsstyring af en elektromagnetisk (mekanisk) bremse, som typisk er pakrzevet i haeve-/seenkeapplikationer.

Til styring af en mekanisk bremse, kraeves der en releeudgang (relze 01 eller relee 02) eller en programmeret digital udgang (klemme 27 eller 29). Denne
udgang skal veere normalt lukket p& tidspunkter, hvor frekvensomformeren ikke kan 'holde' motoren, f.eks. pd grund af for stor belastning. Vaelg Mekanisk
bremseskontrol [32] for applikationer med en elektromagnetisk bremse i par. 5-40 Funktionsrelae, par. 5-30 Klemme 27, digital udgang, eller par. 5-31
Klemme 29, digital udgang. Hvis Mekanisk bremsekontrol/[32] er valgt, er den mekaniske bremse normalt lukket under indkobling, indtil udgangsstrgmmen
ligger over det niveau, der er valgt i par. 2-20 Bremsefrigorelsesstrom. Under stop aktiveres den mekaniske bremse, ndr hastigheden er under det niveau,
der er valgt i par. 2-21 Bremseaktiveringshast, [O/MIN]. Hvis frekvensomformeren udsaettes for en alarmtilstand, eller der opstdr overstrgm eller over-
spaending, griber den mekaniske bremse omgdende ind. Dette er ogsa tilfzeldet under sikker standsning.

NB!
Funktionerne beskyttelsestilstand og tripforsinkelse (par. 14-25 og 14-26) kan forsinke aktiveringen af den mekaniske bremse i alarm-
tilstand. Disse funktioner skal deaktiveres i haeve-/saenkeapplikationer.

4 130BA074.12
Start 1=o0on
klemme 18 g—off
Par 1-71 _
Startforsinkelsestid I Par =51
Bremseaktiverings
Akselhastighed hastighed

" ~Upar 1-74

i Starthastighed

Udgangsstrgm | |
Formagnetiserings- ‘

strom eller
DC-holdestrgm Par 2-20

Par 1-76 Startstrgm/ : . ~
Par 2-00 DC-holdestrgm Reaktionstid EMK-bremse

ah\

Par 2-23
Bremseforsinkelsestid

Bremsefriggrelsesstrgm

on I
Relay 01
off
Mekanisk bremse l
18st
Mekanisk bremse
fri -

Tid
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2-20 Bremsefriggrelsesstrom
Range: Funktion:

0,00 A% [0,00 - par. 16-37] Indstil den motorstrgm, som den mekaniske bremse skal slippe ved, ndr en starttilstand er til stede. Den gvre
graense er specificeret i par. 16-37 Inv. maks. strom.

2-21 Bremseaktiveringshastighed [O/MIN]
Range: Funktion:

0 O/MIN* [0 - 60.000] Indstil den motorhastighed, den mekaniske bremse skal aktiveres ved, nér en stoptilstand er til stede. Den gvre
hastighedsgraense er specificeret i par. 4-53 Advarsel, hastighed haj.

2-22 Bremseaktiveringshastighed [Hz]
Range: Funktion:

0 HZ¥ [0 - 5000] Indstil motorfrekvens til aktivering af den mekaniske bremse, ndr der forekommer en stoptilstand.

2-23 Bremseaktiveringsforsinkelse
Range: Funktion:

0,0 ok [0,0 - 5,0 5] Indstil bremseforsinkelsestiden for frilgb efter rampe-ned-tiden. Akslen holdes ved stilstand med fuldt holdemo-
ment. Sgrg for, at den mekaniske bremse har 13st belastningen, far motoren frilgber. Se afsnittet Styring ar
Mekanisk Bremse i Design Guide.

2-24 Stopforsinkelse
Range: Funktion:

0,0 ok [0,0 - 5,0 5] Indstiller tidsintervallet fra det gjeblik, hvor motoren standser indtil bremsen lukker. Denne parameter er en del
af standsningsfunktionen.

2-25 Bremsefriggrelsestid

Range: Funktion:

0,20 ¥ [0,00 - 5,00 s] Denne veerdi definerer den tid det tager for den mekaniske bremse at &bne/lukke. Denne parameter skal fungere
som en timeout nér bremsefeedback er aktiveret.

2-26 Moment-reference
Range: Funktion:
0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Veerdien definerer det moment, der pafgres den lukkede mekaniske bremse, far den friggres

2-27 Moment-rampetid
Range: Funktion:

0,2 ok [0,0-5,05] Veerdien definerer varigheden af moment-rampen, ndr den roterer med uret.

2-28 Forsteerkning af boost-faktor

Range: Funktion:

1.00% [0.00 - 4.00] N&r hastighed, PID-styring er tilsluttet udgangen (flux, lukket slgjfe) skal det vaere muligt at booste den propor-
tionelle forsteerkning af styringen under Bremseaktiveringsforsinkelse (par. 2-23) Forggelse af forstaerkningen
vil minimere den lille bevaegelse pd motorakslen, der opstér ndr motoren overtager belastningen fra bremsen.
Risikoen for oscillering er meget lille, da varigheden er relativ kort og hastigheden er meget lav (nul).
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Momentref.

Relse —_—]
Forsteerkning af boost-fakior _gg.
2-28

Forstesrknings- P |
boost _'—

|

Mekanisk |
Bremse T
|

1

Illustration 2.4: Bremsefriggrelsessekvens for haeve/saenkemekanisk bremsestyring

2.6. Parametre: Reference/ramper

2.6.1. 3-** Reference/referencegraenser/ramper

Parametre til referencehdndtering, definition af begraensninger, samt konfiguration af frekvensomformerens reaktion p& aendringer.

2.6.2. 3-0* Referencegraenser

Parametre til indstilling af referenceenhed, graenser og omrader.

3-00 Referenceomrade

Option: Funktion:

Veelg raekkevidden af ref.- og feedbacksignalet. Signalveerdier kan kun vaere positive, el. positive og negative.

Minimumgraensen kan vaere en negativ veerdi, medmindre Hastighed lukket sigjfe [1] eller Proces [3] er valgt i

par. 1-00 Konfigurationstilstand.
[0] Min. - Maks Kun for positive veerdier.

[1] -Maks - + Maks For bdde positive og negative vaerdier.

3-01 Reference-/feedbackenhed

Option: Funktion:
Veelg den enhed, der skal anvendes i proces-PID-styring af referencer og feedbacks.

[0] Ingen

[1] %

[2] % O/MIN

[3] Hz

[4] Nm

[5] PPM

[10] 1/min

[12] Puls/s

[20] I/s

[21] I/min

[22] I/tim
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[23] m3/s

[25] m3/h

[31] kg/min

[33] t/min

[40] m/s

[45] m

[70] mbar

[72] Pa

[74] m WG

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM

[126] ft3/min

[130] pund/s

[132] pund/tim

[141] fod/min

[150] pund ft

[170] psi

[172] tom.vandsgjle(rel.)

[180] HK

3-02 Minimumreference
Range: Funktion:
0.000 * [-100000,000 - par. 3-03] Indtast minimumreferencen. Minimumreferencen er mindsteveerdien for vaerdien af summen af alle referencerne.
Minimumreferencen er kun aktiv, ndr par. 3-00 Referenceomréde er indstillet til Min. - Maks. [0].
Minimumreferenceenheden passer til:
. Valget af konfiguration i par. 1-00 Konfigurationstilstand: til Hastighed, lukket sigjfe [1], O/MIN; for
Moment [2], Nm.
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. Den valgte enhed i par. 3-01 Reference-/feedbackenhed.

3-03 Maksimumreference

Range: Funktion:

1500.000% [Par. 3-02 - 100000,000] Indtast maksimumreferencen. Maksimumreferencen er den stgrste vaerdi, som summen af alle referencer kan

2 antage.

Maksimumreferencens enhed svarer til:
. Valget af konfiguration i par. 1-00 Konfigurationstilstand: for Hastighed, lukket slgjfe [1], O/MIN; for
Moment [2], Nm.

. Den valgte enhed i par. 3-01 Reference-/feedback-enhed.

3-04 Referencefunktion

Option: Funktion:
[0] * Sum Opsummerer bdde den eksterne og preset-referencekilder.
[1] Ekstern/Preset Anvender enten preset eller den eksterne referencekilde.

Skifter mellem ekstern og preset via en kommando eller en digital indgang.

2.6.3. 3-1* Referencer

Parametre til konfiguration af referencekilderne.
Veelg preset-reference(r). Veelg preset-referencer bit 0/1/2 [16], [17] eller [18] for de tilsvarende digitale indgange i parametergruppe 5.1* Djgitale
indgange.

3-10 Preset-reference

Array [8]
Omréde: 0-7

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Indtast op til otte forskellige preset-referencer (0-7) i denne parameter ved at anvende array-programmering.
Preset-referencen angives som en procentdel af veerdien Refuaks. (par. 3-03 Maksimumreference). Hvis der pro-
grammeres en Refwin., der er forskellig fra 0 (Par. 3-02 Minimumreference), beregnes preset-reference som en
procentdel af det fulde referenceomrdde, dvs. p& baggrund af forskellen mellem Refuaks. 0og Refwin. Derefter
leegges veerdien til Refvin. Vaelg preset-referencebit 0/1/2 [16], [17] eller [18] for at opnd de tilsvarende digitale
indgange i parametergruppe 5.1* Digitale indgange.

130BA149.10

12 (+24V)
Preset 76543210

$—— —10101010 29 [P 5-13=Preset-ref. bit 0]

$——— —11001100 32 [P 5-14=Preset-ref. bit 1]

L ——11110000 33 [P 5-15=Preset-ref. bit 2]
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L

Preset-ref. bit

Preset-ref. 0
Preset-ref. 1
Preset-ref. 2
Preset-ref. 3
Preset-ref. 4
Preset-ref. 5
Preset-ref. 6
Preset-ref. 7

HE R 2OOOON
HEHEOORKEOO|—
HOF,OFOHO|IO

3-11 Jog-hastighed

Range:
Stgrrelsesrelateret [0,0 - par. 4-14]

Funktion:

Jog-hastigheden er en fast udgangshastighed, som frekvensomformeren kgrer med, ndr Jog-funktionen aktive-
res.

Se ogsd par. 3-80.

3-12 Catch up-/slow down-veerdi

Range:
0.00% [0.00 - 100.00%]

3-13 Referencested

Option:

[0] ES Kaedet til Hand/Auto
[1] Fjernbetjent

[2] Lokal

Funktion:

Indtast en veerdi i procent (relativ), som enten laegges til eller traekkes fra den faktiske reference for henholdsvis
catch up eller slow down. Hvis der er valgt Catch ypvia en af de digitale indgange (par. 5-10 til par. 5-15), laegges
den procentvise veerdi (relativ) til den totale reference. Hvis der er valgt Slow down via en af de digitale indgange
(par. 5-10 til par. 5-15), traekkes den procentvise veerdi (relativ) fra den totale reference. Opnd udvidet funkti-
onalitet med DigiPot-funktionen. Se parametergruppe 3-9* Digital Potentiometer.

Funktion:
Veelg det referencested, der skal aktiveres.

Anvend lokal reference i Hand-tilstand eller fjernreferencen i Auto-tilstand.

Anvend fjernreference i bdde Hand-tilstand og Auto-tilstand.

Anvend lokal reference i bdde Hand-tilstand og Auto-tilstand.

3-14 Preset relativ reference

Range:

0.00%* [-200.00 - 200.00 %]

Funktion:

Den faktiske reference, X, forgges eller formindskes med procentdelen Y, der er indstillet i par. 3-14. Dette
resulterer i den faktiske reference Z. Den faktiske reference (X) er summen af de indgange, der er valgt i par.
3-15 Referenceressource 1, par. 3-16 Referenceressource 2, par. 3-17 Referenceressource 3 og par. 8-02 Sty-

reordskilde.
Y
Relativ z Resulterende
X Z=X+X*Y/100 —» faktisk
—> reference
130BA059.12
130BA278.10
-100
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3-15 Referenceressource 1
Option: Funktion:

Veelg den referenceindgang, der skal anvendes til det fgrste referencesignal. Par. 3-15, 3-16 og 3-17 definerer
op til tre forskellige referencesignaler. Summen af disse referencesignaler definerer den faktiske reference.

[0] Ingen funktion
[1] * Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[7] Frekvensindgang 29
(kun FC 302)
[8] Frekvensindgang 33
[11] Lokal busreference
[20] Digitalt pot.-meter
[21] Analog indg. X30-11
[22] Analog indgang X30-12
Option: Funktion:
Veelg den referenceindgang, der skal anvendes til det andet referencesignal. Par. 3-15, 3-16 og 3-17 definerer
op til tre forskellige referencesignaler. Summen af disse referencesignaler definerer den faktiske reference.
[0] Ingen funktion
[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[7] Frekvensindgang 29
(kun FC 302)
[8] Frekvensindgang 33
[11] Lokal busreference
[20] * Digitalt pot.-meter
[21] Analog indg. X30-11
[22] Analog indgang X30-12

3-17 Referenceressource 3
Option: Funktion:

Veelg den referenceindgang, der skal anvendes som det tredje referencesignal. Par. 3-15, 3-16 og 3-17 definerer
op til tre forskellige referencesignaler. Summen af disse referencesignaler definerer den faktiske reference.

[0] Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54

[7] Frekvensindgang 29
(kun FC 302)

[8] Frekvensindgang 33

[11] * Lokal busreference

[20] Digitalt pot.-meter

[21] Analog indg. X30-11

[22] Analog indgang X30-12

3-18 Relativ skalering, referencekilde
Option: Funktion:

Veelg en variabel veerdi, der fgjes til den faste vaerdi (defineret i par. 3-14 Preset relativ reference). Summen af
den faste og den variable veerdi (kaldet Y i illustrationen nedenfor) ganges med den faktiske reference (kaldet
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X i illustrationen nedenfor). Dette produkt tilfgjes dernzest til den faktiske reference (X+X*Y/100) for at frem-
bringe den resulterende faktiske reference.

Y
Relativ z Resulterende
x| zZ=x+x*v/100[ P faktisk
—> reference
130BA059.12

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

[o] * Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54

[7] Frekvensindgang 29
(kun FC 302)

[8] Frekvensindgang 33

[11] Lokal busreference

[20] Digitalt pot.-meter

[21] Analog indg. X30-11

[22] Analog indgang X30-12

3-19 Jog-hastighed
Range: Funktion:

150 O/MIN* [0 - par. 4-13 O/MIN] Indtast en veerdi for jog-hastigheden njos, som er en fast udgangshastighed. Frekvensomformeren kgrer med
denne hastighed, ndr jog-funktionen er aktiveret. Maksimumgraensen er defineret i par. 4-13 Motorhastighed,
haj graense (O/MIN).

Se ogsd par. 3-80.

2.6.4. Ramper
3-4* Rampe 1

Rampeparametrene konfigureres for hver af de fire ramper (par. 3-4*, 3-5*%, 3-6* og 3-7*): rampetype, rampetider (accelerationstider og decelerati-
onstider) og niveau for ryk-kompensation af S-ramper.

Start med at indstille de linecere rampetider i henhold til figurer.

RPM 4 130BA169.11
P 4-13
Haj
greense
Referencer— — —$— - ; -—
P 1-25 ,/]| !
Motor- | H
hastighed | [
Pa-11 I |1
Lav 1 -
graense 1| 1
|1 Il
| : ||
| |
- ! Il !
| = t T
P 3-%1 |1 | lp3-=2 |Tid
IRampe ), |1 | IRampe (X), |
op-tid (acc.) | | | |ned-tid (dec.)I
| | = ’l
lﬂ—tacc — la—— tdec —
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Hvis S-ramper er valgt indstilles det p&kraevede niveau for ikke-lineaer ryk-kompensation. Indstil ryk-kompensationen ved at definere omfanget af rampe-
op- og rampe-ned-tider, hvor acceleration og deceleration varierer (dvs. er stigende eller faldende). S-rampeaccelerations- og decelerationsindstillinger
defineres som en procentdel af den faktiske rampetid.

Hastighed 130BA168.10

T — Rampe(Xy— — — = Rampe (X)
S-rampeforhold ampeforhold
ved acc.-slut decel.-slut

|

|

|

|

|
Rampe (X) | Ryk k¢mpensefret

|
|
|
Linezer, : : :
| | Rampe (X)
S-rampeforho | | | -rampeforhold
ved | | ve| decel.-slut
acg.-gfut | |
| | | | [ '
| I I I | I I I
| Rampe (X) I I R I
. , < ampe (X) >
« op-tid ned-tid '

3-40 Rampe 1, type
Option: Funktion:

Veelg rampetype afhaengigt af kravene til forlgbet af acceleration/deceleration.
En lineaer rampe giver en konstant acceleration under rampning. En S-rampe giver en ikke-lineaer acceleration
og kompenserer for ryk i applikationen.

[0] * Lineaer
[1] Konstant ryk for S-ram- Acceleration med lavest muligt ryk.
pe
[2] Konstant tid for S-ram- S-rampe baseret pd veerdierne i par. 3-41 og 3-42
pe
NB!

Hvis S-rampen [1] veelges og referencen aendres under rampning, kan rampetiden blive forlaeenget for at opnd en ryk-fri bevaegelse,
hvilket kan resultere i en laengere start- eller stoptid.

Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af initiatorer kan blive ngdvendig.

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid

Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [0,01 - 3600,00 Indtast rampe-op-tiden, dvs. accelerationstiden fra 0 O/MIN til den nominelle motorhastighed nw,n (par. 1-25).

s] Veelg en rampe-op-tid, sdledes at udgangsstrammen ikke overstiger stremgraensen i par. 4-18 under rampning.
Veerdien 0,00 svarer til 0,01 sek. i hastighedstilstand. Se rampe-ned-tid i par. 3-42.

t._[s] x N (par. 1 —25) [O/MIN]

acc
Par. 3-41 =
A ref [O/MIN]
RPM 130BA169.11
P4-13
Heaj
graense
Referencer— — —$— - I -—
P 1-25 /! !
Motor- | H
hastighed| | | |
Pa4-11 I [l
Lav 1| -
graense [ | |
[l [
| : [
|
N ! ! !
| +— t—t I
b 3-%1 [ | lp3-*2 |Tid
Rampe (X), | | | |rRampe (X), |
Iop-tid (acc) | | | |ned-tid (dec.)I
| | e
lq—tacc — lt—— tdec — B
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3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid

Range: Funktion:
Stgrrelsesrelateret [0,01 - 3600,00 Indtast rampe-ned-tiden, dvs. decelerationstiden fra den nominelle motorhastighed nw,n (par. 1-25) til 0 O/MIN.
s] Veelg en rampe-ned-tid, sdledes at der ikke opstdr overspaending i vekselretteren p& grund af regenererende
drift af motoren, og s& den genererede strem ikke overstiger den strgmgreense, der er defineret i par. 4-18.
Veerdien 0,00 svarer til 0,01 sek. i hastighedstilstand. Se rampe-op-tid i par. 3-41.
L8] x "y N (par. 1 —25) [O/MIN]
A ref [O/MIN]

Par.3-42 =

3-45 Rampe 1 S-rampeforhold ved acceleration. start
Range: Funktion:

50%% [1-99%] Indtast den andel af den totale rampe-op-tid (par. 3-41), hvor accelerationsmomentet forgges. Jo stgrre den
procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnds der, og sdledes opstdr der faerre moment-ryk i
applikationen.

3-46 Rampe 1 S-rampeforhold ved acceleration. slut
Range: Funktion:

50%% [1-99%] Indtast den andel af den totale rampe op-tid (par. 3-41), hvor accelerationsmomentet aftager. Jo stgrre den
procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnds der, og sdledes opstédr der faerre moment-ryk i
applikationen.

3-47 Rampe 1 S-rampeforhold ved deceleration start
Range: Funktion:

5006 [1-99%] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-42), hvor decelerationsmomentet forgges. Jo stgrre den
procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnds der, og sdledes opstér der faerre moment-ryk i
applikationen.

3-48 Rampe 1 S-rampeforhold ved deceleration slut

Range: Funktion:

5006 [1-99%] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-42), hvor decelerationsmomentet aftager. Jo stgrre den
procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnds der, og sdledes opstér der faerre moment-ryk i
applikationen.

2.6.5. 3-5* Rampe 2

Valg af rampeparametre, se 3-4*.

3-50 Rampe 2, type
Option: Funktion:

Veelg rampetype afhaengigt af kravene til forlgbet af acceleration/deceleration. En lineser rampe giver en kon-
stant acceleration under rampning. En S-rampe giver en ikke-linezer acceleration og kompenserer for ryk i
applikationen.

[0] * Lineaer
[1] Konstant ryk for S-ram- Acceleration med lavest muligt ryk
pe
[2] Konstant tid for S-ram- S-rampe baseret pd veerdierne i par. 3-51 og 3-52
pe
NB!

Hvis S-rampen [1] veelges og referencen aendres under rampning, kan rampetiden blive forlaenget for at opnd en ryk-fri bevaegelse,
hvilket kan resultere i en laengere start- eller stoptid.
Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af initiatorer kan blive ngdvendig.
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3-51 Rampe 2, rampe-op-tid

Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [0,01 - 3600,00 Indtast rampe-op-tiden, dvs. accelerationstiden fra 0 O/MIN til den nominelle motorhastighed nwn (par. 1-25).

s] Vaelg en rampe-op-tid, sdledes at udgangsstrgmmen ikke overstiger stramgraensen i par. 4-18 under rampning.
Veerdien 0,00 svarer til 0,01 sek. i hastighedstilstand. Se rampe-ned-tid i par. 3-52.

t.__[s]l x N (par. 1 —25) [O/MIN]

~ lacc
Par.3-51 = B ref [O/MIN]

3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid

Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [0,01 - 3600,00 Indtast rampe-ned-tiden, dvs. decelerationstiden fra den nominelle motorhastighed nw,n (par. 1-25) til 0 O/MIN.

s.] Velg en rampe-ned-tid, sdledes at der ikke opstdr overspaending i vekselretteren p& grund af regenererende
drift af motoren, og s& den genererede stream ikke overstiger den strgmgreense, der er defineret i par. 4-18.
Veerdien 0,00 svarer til 0,01 sek. i hastighedstilstand. Se Rampe-op-tid i par. 3-51.

tyec L8] x N (par. 1 —25) [O/MIN]

Par. 3 =52 A ref [O/MIN]

3-55 Rampe 2 S-rampeforhold ved acceleration. Start

Range: Funktion:

50%* [1 - 99%)] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-51), hvor accelerationsmomentet tiltager. Jo stgrre den
procentuelle vaerdi er, desto stgrre ryk-kompensationopnds der, og sédledes opstér der faerre moment-ryk i ap-
plikationen.

3-56 Rampe 2 S-rampeforhold ved acceleration. slut
Range: Funktion:

50%%* [1-99%] Indtast den andel af den totale rampe op-tid (par. 3-51), hvor decelerationsmomentet aftager. Jo stgrre den
procentuelle vaerdi er, desto stgrre ryk-kompensationopnds der, og sdledes opstér der faerre moment-ryk i ap-
plikationen.

3-57 Rampe 2 S-rampeforhold ved deceleration. Start
Range: Funktion:

50%* [1 - 99%)] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-52), hvor decelerationsmomentet tiltager. Jo stgrre den
procentuelle vaerdi, jo sterre ryk-kompensation opnds der, og séledes opstar der faerre moment-ryk i applikati-
onen.

3-58 Rampe 2 S-rampeforhold ved deceleration. slut
Range: Funktion:

50%% [1-99%] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-52), hvor decelerationsmomentet aftager. Jo stgrre den
procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnds der, og sdledes opstdr der faerre moment-ryk i
applikationen.

2.6.6. 3-6* Rampe 3

Konfigurer rampeparametre, se 3-4*.

3-60 Rampe 3, type

Option: Funktion:
Veelg rampetype afhangigt af kravene til forlgbet af acceleration og deceleration. En lineaer rampe giver en
konstant acceleration under rampning. En S-rampe giver en ikke-linezer acceleration og kompenserer for ryk i
applikationen.

[0] k3 Lineaer
[1] Konstant ryk for S-ram- Accelererer med lavest muligt ryk.
pe

[e))
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[2] Konstant tid for S-ram- S-rampe baseret pd veerdierne i par. 3-61 og 3-62
pe

NB!
Hvis S-rampen [1] veelges, og referencen andres under rampning, kan rampetiden blive forleenget for at opnd en ryk-fri bevaegelse,
hvilket kan resultere i en laengere start- eller stoptid.

Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af initiatorer kan blive ngdvendig.

3-61 Rampe 3, rampe-op-tid

Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [0,01 - 3600,00 Indtast rampe-op-tiden, dvs. accelerationstiden fra 0 O/MIN til den nominelle motorhastighed nwn (par. 1-25).

s] Veelg en rampe-op-tid, sdledes at udgangsstrgmmen ikke overstiger stremgraensen i par. 4-18 under rampning.
Veerdien 0,00 svarer til 0,01 sek. i hastighedstilstand. Se rampe-ned-tid i par. 3-62.

3-62 Rampe 3, rampe-ned-tid

Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [0,01 - 3600,00 Indtast rampe-ned-tiden, dvs. decelerationstiden fra den nominelle motorhastighed nM,N (par. 1-25) til 0 O/MIN.

s] Veelg en rampe-ned-tid, séledes at der ikke opstdr overspaending i vekselretteren p& grund af regenererende
drift af motoren, og s& den genererede strem ikke overstiger den strgmgraense, der er defineret i par. 4-18.
Veerdien 0,00 svarer til 0,01 sek. i hastighedstilstand. Se rampe-op-tid i par. 3-61.

tyeclS) X N (par. 1 —25) [O/MIN]

Par. 3 -62 A ref LO/MIN]

3-65 Rampe 3 S-rampeforhold ved acceleration. Start
Range: Funktion:

50%% [1-99%] Indtast den andel af den totale rampe op-tid (par. 3-61), hvor accelerationsmomentet tiltager. Jo stgrre den
procentuelle vaerdi er, desto stgrre ryk-kompensationopnds der, og sédledes opstér der faerre moment-ryk i ap-
plikationen.

3-66 Rampe 3 S-rampeforhold ved acceleration. slut

Range: Funktion:

50%* [1 - 99%)] Indtast den andel af den totale rampe op-tid (par. 3-61), hvor accelerationsmomentet aftager. Jo stgrre den
procentuelle vaerdi er, desto stgrre ryk-kompensationopnds der, og sédledes opstér der faerre moment-ryk i ap-
plikationen.

3-67 Rampe 3 S-rampeforhold ved deceleration start

Range: Funktion:

50%* [1 - 99%)] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-62), hvor decelerationsmomentet tiltager. Jo stgrre den
procentuelle vaerdi er, desto stgrre ryk-kompensationopnds der, og sédledes opstér der faerre moment-ryk i ap-
plikationen.

3-68 Rampe 3 S-rampeforhold ved deceleration. slut

Range: Funktion:

5006 [1-99%] Indtast den andel af den totale rampe-ned-tid (par. 3-62), hvor decelerationsmomentet aftager. Jo stgrre den
procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnds der, og sdledes opstér der faerre moment-ryk i
applikationen.

2.6.7. 3-7* Rampe 4

Konfigurer rampeparametre, se 3-4*.
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3-70 Rampe 4, type
Option: Funktion:

Veelg rampetype afhaengigt af kravene til forlgbet af acceleration og deceleration. En lineaer rampe giver en
konstant acceleration under rampning. En S-rampe giver en ikke-linezer acceleration og kompenserer for ryk i
applikationen

[0] * Lineaer
[1] Konstant ryk for S-ram- Accelererer med lavest muligt ryk.
pe
[2] Konstant tid for S-ram- S-rampe baseret p& vaerdierne i par. 3-71 og 3-72
pe
NB!

Hvis S-rampen [1] veelges, og referencen andres under rampning, kan rampetiden blive forlaenget for at opnd en ryk-fri bevaegelse,
hvilket kan resultere i en laengere start- eller stoptid.

Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af initiatorer kan blive ngdvendig.

3-71 Rampe 4, rampe-op-tid

Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [0,01 - 3600,00 Indtast rampe-op-tiden, dvs. accelerationstiden fra 0 O/MIN til den nominelle motorhastighed nw (par. 1-25).

s] Veelg en rampe-op-tid, sdledes at udgangsstrammen ikke overstiger stremgraensen i par. 4-18 under rampning.
Veerdien 0,00 svarer til 0,01 sek. i hastighedstilstand. Se rampe-ned-tid i par. 3-72.

t.__[sl x "y N (par. 1 —25) [O/MIN]

_ ‘acc
pPar.3-71 = A ref [O/MIN]

3-72 Rampe 4, rampe-ned-tid

Range: Funktion:

Stgrrelsesrelateret [0,01 - 3600,00 Indtast rampe-ned-tiden, dvs. decelerationstiden fra den nominelle motorhastighed nw,n (par. 1-25) til 0 O/MIN.

s] Vzelg en rampe-ned-tid, séledes at der ikke opstér overspaending i vekselretteren p& grund af regenererende
drift af motoren, og s den genererede strgm ikke overstiger den strgmgraense, der er defineret i par. 4-18.
Veerdien 0,00 svarer til 0,01 sek. i hastighedstilstand. Se rampe-op-tid i par. 3-71.

tyec LS x N (par. 1 —25) [O/MIN]

Par.3-72 A ref [O/MIN

3-75 Rampe 4 S-rampeforhold ved acceleration Start

Range: Funktion:

500 % [1-99%] Indtast den andel af den totale rampe op-tid (par. 3-71), hvor accelerationsmomentet tiltager. Jo stgrre den
procentuelle veerdi er, desto starre ryk-kompensationopnds der, og sdledes opstdr der faerre moment-ryk i ap-
plikationen.

3-76 Rampe 4 S-rampeforhold ved acceleration slut

Range: Funktion:

500 % [1-99%] Indtast den andel af den totale rampe-op-tid (par. 3-71), hvor accelerationsmomentet aftager. Jo stgrre den
procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensationopnds der, og sdledes opstdr der faerre moment-ryk i ap-
plikationen.

3-77 Rampe 4 S-rampeforhold ved deceleration. Start

Range: Funktion:

500 % [1-99%] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-72), hvor decelerationsmomentet tiltager. Jo stgrre den
procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensationopnds der, og sdledes opstdr der faerre moment-ryk i ap-
plikationen.

I3, . - er et registreret varemeerke tilhgrende Dantoss
70 MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret ke tilhgrende Danf



FC 300 Programming Guide M 2. Sadan programmeres

3-78 Rampe 4 S-rampeforhold ved deceleration. slut

Range: Funktion:

50%% [1-99%] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-72), hvor decelerationsmomentet aftager. Jo stgrre den
procentuelle vaerdi er, desto stgrre ryk-kompensationopnds der, og sdledes opstér der faerre moment-ryk i ap-
plikationen.

2.6.8. 3-8* Andre ramper

Konfigurer parametre til specielle ramper, f.eks. Jog el. Kvikstop

Range: Funktion:
Stgrrelsesrelateret [0,01 - 3600,00 Indtast jog-rampetiden, dvs. accelerations-/decelerationstiden fra 0 O/MIN til den nominelle motorfrekvens
s] nm, (indstillet i par. 1-25 Nominel motorhastighed). Serg for, at den pakraevede resulterende udgangsstrgm for

en given jog-rampetid ikke overstiger strgmgraensen i par. 4-18. Jog-rampetiden starter, hvis et jog-signal akti-
veres via betjeningspanelet, via de digitale indgange eller via den serielle kommunikationsport.

O/MIN
P 4-13 O/MIN
hej greense ¢ o — e — -
M tP 1h—zst hed
otorhastighe
9 / \
P3-19 4 \ o
Jog-hastighed ! !
P 4-11 O/MIN AN Sy T W— _—
lav graense | 1
tjog It jog Tid
—] '__'I
\P 3-80 P 3-80 |
Rampe i IRampe |
op-tid | ined-tid |
130BA070.10 1 r 1

t. [slxn (par. 1 —25) [O/MIM
Par.3-80 = L% .M’N
A log hastighed (par. 3 — 19) [O/MIN]

3-81 Kvikstop rampetid

Range: Funktion:

3% [0,01 - 3600,00 s] Indtast kvikstop rampe-ned-tiden, dvs. decelerationstiden fra den nominelle motorhastighed til 0 O/MIN. Sgrg
for, at der ikke opstdr overstrgm i vekselretteren pd grund af regenerativ drift af motoren, som er pakraevet for
at opnd den givne rampe-ned-tid. Sgrg ogsé for, at den genererede pdkraevede strgm for at opn& den givne
rampe-ned-tid ikke overstiger stremgraensen (indstillet i par. 4-18). Kvikstop aktiveres ved hjeelp af et signal pa
en valgt digital indgang eller via den serielle kommunikationsport.

O/MIN
P 4-13 O/MIN
hgj greense |—e — - —
Reference ——— —
P 1-25 :\
Motorhastighed I
11
P 4-11 O/MIN —-—-—::- ———
lav graense 1
1A\
| b
ilp3gr T
| IQrampe
—
130BA069.10 | Qstop !

par 381 - thtop[S] Xy N (par. 1 —25) [O/MIN]
: A jog ref (par. 3 — 19) [O/MIN]
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2.6.9. 3-9* Digitalt pot.-meter

Den digitale potentiometerfunktion giver brugeren mulighed for at forgge eller begraense den faktiske reference ved at justere de digitale indgange vha.
funktionerne Forpg, Reducer eller Ryd. For at aktivere denne funktion skal mindst én digital indgang veere indstillet til Forag eller Reducer.

Hastighed 130BA158.11

- P3.95 -

\

Tid (s)

-

Forpg

Hastighed 130BA159.11

:
:
‘
P3-95 \

Tid (s)

Reducer-

Forgg

3-90 Trinstgrrelse

Range: Funktion:

0.10%* [0.01 - 200.00%] Indtast den trinvise stgrrelse, der kraeves ved FOR@G/REDUCER, som en procentdel af den nominelle hast., der
er indstillet i par. 1-25. Hvis FOR@G/REDUCER aktiveres, forgges/reduceres den endelige reference svarende til
indstillingen i denne parameter.

3-91 Rampetid
Range: Funktion:

1,00 ok [0,000 - 3600,00 s] Indtast rampetiden, dvs. tidsintervallet for justering af referencen fra 0 til 100 % af den specificerede digitale
potentiometerfunktion (Forgg, Reducer eller Ryd).
Hvis Forgg/Reducer er aktiveret i leengere tid, end der er angivet i par. 3-95, rampes den faktiske reference op/
ned iht. denne rampetid. Rampetiden er defineret som den tid, det tager at justere referencen trinvis, som angivet
i par. 3-90 Trinstorrelse.

3-92 Effektreetablering

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret Nulstiller den digitale potentiometerreference til 0 % efter opstart.
[1] Aktiv Gendanner den seneste digitale potentiometerreference ved opstart.

3-93 Maksimumgraense
Range: Funktion:

100%* [-200 - 200 %] Indstil den maksimale tilladte veerdi for den resulterende reference. Dette anbefales, hvis det digitale potentio-
meter kun er beregnet til finjustering af den resulterende reference.

3-94 Minimumgraense

Range: Funktion:

-100%* [-200 - 200 %] Indtast den mindste tilladte veerdi for den resulterende reference. Dette anbefales, hvis det digitale potentiometer
kun er beregnet til finjustering af den resulterende reference.

R
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3-95 Rampeforsinkelse
Range: Funktion:

1,000 ¥ [0,000 - 3600,00 s] Indtast den pakraevede forsinkelse fra aktivering af det digitale potentiometer, indtil frekvensomformeren be-
gynder at rampe referencen. Med en forsinkelse pd 0 ms begynder referencen at rampe, s& snart FORGG/
REDUCER aktiveres. Se ogsa par. 3-91 Rampetid.

2.7. Parametre: greenser/advarsler

2.7.1. 4-** Greenser/Advarsler

Parametergruppe til konfiguration af graenser og advarsler.

2.7.2. 4-1* Motorgraenser

Definer motorens moment-, strgm- og hastighedsgraense, samt frekvensomformerens reaktion, ndr disse graenser overskrides.

En greense kan generere en meddelelse pd displayet. En advarsel vil altid generere en meddelelse pd displayet eller pd fieldbussen. En overvdgnings-
funktion kan starte en advarsel eller et trip, hvorefter frekvensomformeren vil stoppe og generere en alarmmeddelelse.

4-10 Motorhastighedsretning

Option: Funktion:
Veelg de(n) pakraevede motorhastighedsretning(er). Anvend denne parameter for at undgd ugnsket reversering.
N&r par. 1-00 Konfigurationstilstand er sat til Proces [3], seettes par 4-10 som standard til Med uret [0]. Ind-
stillingen i par. 4-10 begraenser ikke optionerne for indstilling af par. 4-13.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

[0] * Med uret
[1] Mod uret
[2] Begge retninger

4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN]
Range: Funktion:

0 O/MIN* [0 - par. 4-13] Indtast minimumgraensen for motorhastigheden. Motorhastighed, lav graense kan indstilles, sd den svarer til
producentens anbefalede minimummotorhastighed. Motorhastighed, lav graense mé ikke overstige indstillingerne
i par. 4-13 Motorhastighed, hoj graense [O/MIN].

4-12 Motorhastighed, lav greense [Hz]

Range: Funktion:

0 HZX [0 - par. 4-14] Indtast minimumgraensen for motorhastigheden. Den lave graense for motorhastigheden kan indstilles, s& den
svarer til motorakslens mindste udgangsfrekvens. Den lave motorhastighedsgraense ma ikke overstige indstil-
lingen i par. 4-14 Motorhastighed, haj graense [Hz].

4-13 Motorhastighed, hgj greense [O/MIN]
Range: Funktion:

3600 O/MIN [Par. 4-11 - 60,000] Indtast maksimumgraensen for motorhastighed. Motorhastighed, hgj graense, kan indstilles, s& den svarer til
producentens maksimale nominelle motorhastighed. Motorhastighed, hgj graense skal overstige indstillingen i
par. 4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN].

NB!
Den maks. udgangsfrekvens ma ikke overstige 10 % af vekselretterkoblingsfrekvens (par. 14-01).
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4-14 Motorhastighed, hgj greense [Hz]

Range: Funktion:

Indtast maksimumgraensen for motorhastighed. Den hgje motorhastighedsgraense kan indstilles, s& den svarer
til producentens anbefalede maksimumfrekvens for motorakslen. Den hgje motorhastighedsgraense skal over-
stige indstillingen i par. 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz]. Kun par. 4-11 eller 4-12 vises, hvilket afhaenger
af andre parametre indstillet i hovedmenuen og de fabriksindstillinger, der er betinget af den globale geografiske
lokalitet.

Storrelsesrelateret™ [0 - 1000 Hz]

NB!
Den maks. udgangsfrekvens ma ikke overstige 10 % af vekselretterens koblingsfrekvens (par. 14-01).

4-16 Momentgreense for motordrift

Range: Funktion:

160.0 %* [0,0 - Variabel graense %] Denne parameter indstiller momentgraensen for motordrift. Momentgraensen er aktiv i hastighedsomrédet op til
den nominelle motorhastighed (par. 1-25). For at beskytte motoren mod at nd stall-momentet er fabriksindstil-
lingen 1,6 x det nominelle motormoment (beregnet veerdi). Hvis en af indstillingerne i par. 1-00 til par. 1-26
aendres, andres par. 4-16 til 4-18 ikke automatisk til standardindstillingerne.

Moment Motorstram 1308A077.11
A

160%

| Motor =160% \
100%

\
| Motor =100% e
Hast.[Q/MIN]

nN,M 2 x nNM
(P 1-25)

l Hvis par. 4-16 Momentgraense for motordrift eendres, ndr par. 1-00 er indstillet til Hastighed dben slajfe [0], genjusteres par. 1-66
. Min. strom ved lav hastighed automatisk.

4-17 Momentgreense for generatordrift

Range: Funktion:

160.0 % [0,0 - Variabel graense %] Denne parameter indstiller momentgraensen for generatordrift. Momentgraensen er aktiv i hastighedsomrédet
op til den nominelle motorhastighed (par. 1-25). Se illustrationen for par. 4-16 og for par. 14-25 for at f& flere
oplysninger.

4-18 Strgmgraense

Range: Funktion:

160.0 %* [0,0 - Variabel graense %] Indtast strgmgraensen for motor- og generatortilstandsdrift. Standardindstillingen er 1,6 x den nominelle mo-
torstrgm (indstillet i par. 1-24). Hvis en af indstillingerne i par. 1-00 til par. 1-26 sendres, nulstilles par. 4-16 til
par. 4-18 ikke automatisk til standardindstillingerne.

For at opnd maksimalt udgangsmoment og forebygge at motoren gér i std, anbefales det /kke at indstille par.
4-18 lavere end par. 4-16 og 4-17 (momentgraenser)
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4-19 Maks. udgangsfrekvens

Range:

132,0 HZ¥ [0,0 - 1000,0 Hz]

M 2. Sadan programmeres

Funktion:

Seetter en gvre graense for udgangsfrekvens af hensyn til sikkerheden ved applikationer, hvor utilsigtet overha-
stighed skal undg&s. Denne graense er den gvre i alle konfigurationer (uafhaengigt af indstillingen i par. 1-00).

NB!

Den maks. udgangsfrekvens ma ikke overstige 10 % af vekselretterkoblingsfrekvens (par. 14-01).

Par. 4-19 kan ikke aendres, mens motoren karer.

4-20 Momentgreensefaktorkilde

Option:

[0 *
2]
[4]

[6]
(8]

[10]
[12]

[14]
[16]

Ingen funktion

Analog indgang 53

Analog indgang 53 in-
verteret

Analog indgang 54

Analog indgang 54 in-
verteret

Analog indg. X30-11

Analog indgang X30-11
inverteret

Analog indgang X30-12

Analog indgang X30-12
inverteret

Funktion:

Veelg en analog indgang for skalering af indstillingerne i par. 4-16 og 4-17 fra 0 % til 100 % (eller inverteret).
Signalniveauerne svarende til 0 % og 100 % defineres i den analoge indgangsskalering, f.eks. parametergruppe
6-1*. Denne parameter er kun aktiv nér par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til Hastighed &ben slajfe
eller Hastighed lukket slgjfe.

4-21 Hastighedsgreensefaktorkilde

Option:

(o] *
[2]
[4]

[6]
(8]

[10]
[12]

[14]
[16]

Ingen funktion

Analog indgang 53

Analog indgang 53 in-
verteret

Analog indgang 54

Analog indgang 54 in-
verteret

Analog indg. X30-11

Analog indgang X30-11
inverteret

Analog indgang X30-12

Analog indgang X30-12
inverteret

Funktion:

Veelg en analog indgang for skalering af indstillingerne i par. 4-19 fra 0 % til 100 % (eller inverteret) Signalni-
veauerne svarende til 0 % og 100 % defineres i den analoge indgangsskalering, f.eks. parametergruppe 6-1*.
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til Momenttilstand.
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2.7.3. 4-3* Overvagning af motorfeedback

Parametergruppen omfatter overvégning og h&ndtering af motorfeedback-apparater, som encodere og resolvere.

FC 300 Programming Guide

4-30 Motorfeedbacktabfunktion

Option: Funktion:

Veelg, hvordan frekvensomformeren skal reagere, hvis en feedbackfejl opdages. Den valgte handling vil finde

sted, hvis feedbacksignalet varierer fra udgangshastigheden med mere end det i par. 4-31 specificerede under

perioden indstillet i par. 4-32.

[0] Deaktiveret
[1] Advarsel

4-31 Motorfeedbackhastighedsfejl

Range: Funktion:
300 O/MIN* [1-600 O/MIN] Indtast det maksimalt tilladte antal hastighedssporingsfejl fra den beregnede og den faktiske mekaniske akse-
ludgangshastighed.
Speed
[rpm]

P 4-32 Time
[sec]
130BA221.10
4-32 Timeout for motorfeedbacktab
Range: Funktion:
0,05 ¥ [0,00 - 60,00 sek] Indstil den timeout-veerdi, der muligggr overskridelse af hastighedsfejlen, som er indstillet i par. 4-31.

2.7.4. 4-5* Justerbare advarsler

Definerer de justerbare advarselsgraenser for strgm, hastighed, reference og feedback. Advarsler vises i displayet, via de programmerede udgange eller

pé den serielle bus.

Advarsler vises i displayet, via de programmerede udgange eller p& den serielle bus.
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Imotor A 2
g
| i | PK REF H i
o P
o b
lHgy 4+ — = =T —— 1 ——%——'———-ﬂ-—
(P 4-51) ; I % I i
o 0
Lo OMRA§T+ ;
i | 1 |
o s
ILav [ P S PR 1 __%__L___:__
(P 4-50) : I / ] i
ool % ! :
o L1 owaglo/un
""MIIN niav REF Ny{ay "M:AX
(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)

4-50 Advarsel, stram lav

Range:

0,00 A*¥ [0,00 - par. 4-51]

Funktion:

indtast I av-veerdien. Hvis motorstrammen kommer under denne graense, viser displayet Strom /av. Signalud-
gangene kan programmeres til at give et statussignal p& klemme 27 el. 29 (kun FC 302) og p8 releeudgang 01
eller 02 (kun FC 302). Se tegningen i dette afsnit.

4-51
Range:

par. 16-37 A¥ [Par. 4-50 - par.
16-37]

Advarsel, stream hgj

Funktion:

Indtast Ingi-veerdien. Hvis motorstrgmmen overstiger denne graense, vises Strom hgji displayet. Signaludgan-
gene kan programmeres til at give et statussignal pd klemme 27 el. 29 (kun FC 302) og pa releeudgang 01 eller
02 (kun FC 302). Se tegningen i dette afsnit.

4-52 Advarsel, hastighed lav

Range:

0 O/MIN* [0 - par. 4-13]

Funktion:
Indtast nuav-veerdien. N&r motorhastigheden overstiger denne graense viser displayet Hastighed /av. Signalud-

gangene kan programmeres til at give et statussignal p& klemme 27 el. 29 (kun FC 302) og pa releeudgang 01
eller 02 (kun FC 302).

4-53 Advarsel, hastighed hgj

Range:

par. 4-13 O/MIN* [Par. 4-52 - par.
4-13]

Funktion:

Indtast nngs-veerdien. N&r motorhastigheden overstiger denne graense, viser displayet Hastighed hgj. Signalud-
gangene kan programmeres til at give et statussignal p& klemme 27 el. 29 (kun FC 302) og pé releeudgang 01
eller 02 (kun FC 302). Programmér motorhastighedens gvre signalgraense, nugs, inden for frekvensomformerens
normale driftsomrade. Se tegningen i dette afsnit.

4-54 Advarsel, reference lav

Range:

-999999.999% [-999999,999 - par.
4-55]

Funktion:

Indtast den nedre referencegraense. N&r den faktiske reference er under denne graense, viser displayet reference
Jav. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal pd klemme 27 el. 29 (kun FC 302) og pd
releeudgang 01 eller 02 (kun FC 302).

4-55 Advarsel, reference hgj

Range:

999999.999* [Par. 4-54 -
999999,999]

Funktion:

Indtast den gvre referencegraense. N&r den faktiske reference overstiger denne graense, viser displayet reference
hgj. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal pd klemme 27 el. 29 (kun FC 302) og pd
releeudgang 01 eller 02 (kun FC 302).

77

MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss




2. Sadan programmeres M FC 300 Programming Guide

4-56 Advarsel, feedback lav
Range: Funktion:

-999999.999% [-999999,999 - par. Indtast den nedre feedbackgraense. Nar feedbacksignalet er under denne graense, viser displayet Feedback lav.
4-57] Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal p& klemme 27 el. 29 (kun FC 302) og pé releeud-
gang 01 eller 02 (kun FC 302).

4-57 Advarsel, feedback hgj

Range: Funktion:
999999.999% [Par. 4-56 - Indtast den gvre feedbackgraense. Nar feedback overstiger denne graense, viser displayet Feedb. hgj. Signalud-
999999,999] gangene kan programmeres til at give et statussignal p& klemme 27 el. 29 (kun FC 302) og pa releeudgang 01

eller 02 (kun FC 302).

4-58 Manglende motorfasefunktion
Viser en alarm i tilfselde af en manglende motorfase.

[0] Off Veelg [Off] for ikke at vise nogen alarm i tilfzelde af en manglende motorfase. Det anbefales p& det kraftigste
at beholde [On]-indstillingen for at undgd motorskade.

[1] * On Veelg [On] for at vise en alarm i tilfeelde af en manglende motorfase.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

2.7.5. 4-6* Hastighedsbypass

Definer hastigheds-bypass-omréder for ramperne.
Nogle systemer kraever, at man undgdr visse udgangsfrekvenser el. hastigheder pd grund af resonansproblemer i systemet. Der kan hgjst undgés fire
frekvens- el. hastighedsomrader.

4-60 Bypass-hastighed fra [O/MIN]

Array [4]

4-60 Bypass-hastighed fra [O/MIN]
Range: Funktion:

0 O/MIN* [0 - par. 4-13] Nogle systemer kraever, at visse udgangshastigheder undgés pé grund af resonansproblemer i systemet. Angiv
de nedre graenser for de hastigheder, der skal undgas.

4-61 Bypass-hastighed fra [Hz]

>
=]
[
<
—
N
e

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] Nogle systemer krzever, at visse udgangshastigheder undgds pd grund af resonansproblemer i systemet. Angiv
de nedre greenser for de hastigheder, der skal undgés.

4-62 Bypass-hastighed til [O/MIN]

Array [4]

00 /MIN* [0 - par. 4-13] Nogle systemer kraever, at visse udgangshastigheder undgés pa grund af resonansproblemer i systemet. Angiv
de gvre greenser for de hastigheder, der skal undgas.

4-63 Bypass-hastighed til [Hz]

Array [4]

0 Hz* [0 - par. 4-14] Nogle systemer krzever, at visse udgangshastigheder undgds p& grund af resonansproblemer i systemet. Angiv
de gvre graenser for de hastigheder, der skal undgas.

N
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2.8. Parametre: Digital ind/ud

2.8.1. 5-** Digital ind-/udgang

Parametergruppe til konfiguration af den digitale indgang og udgang.

2.8.2. 5-0* Digital 1/0-tilstand

Parametre til konfiguration af I/O-tilstanden. NPN/PNP og opsaetning af I/O til indgang eller udgang.

5-00 Digital 1/0-tilstand

Option: Funktion:
De digitale indgange og programmerede digitale udgange kan forprogrammeres til brug i enten PNP- eller NPN-
systemer.

[0] * PNP Handling pa positive retningspulser (¢). PNP-systemer traekkes ned til GND.

[1] NPN Handling pd negative retningspulser (+). NPN-systemer traekkes op til + 24 V, internt i frekvensomformeren.

NB!
N&r denne parameter andres, skal der udfgres en strgmcyklus, fgr parameteraendringen bliver aktiv.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

5-01 Klemme 27-tilstand

Option: Funktion:
[0] * Indgang Angiver klemme 27 som en digital indgang.
[1] Udgang Angiver klemme 27 som en digital udgang.

Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

5-02 Klemme 29-tilstand

Option: Funktion:
[0] * Indgang Angiver klemme 29 som en digital indgang.
[1] Udgang Angiver klemme 29 som en digital udgang.

Denne parameter findes kun i FC 302.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

2.8.3. 5-1* Digitale indgange

Parametre til konfiguration af indgangsfunktionerne for indgangsklemmerne.
De digitale indgange kan bruges til at veelge forskellige funktioner i frekvensomformeren. Alle digitale indgange kan indstilles til fglgende funktioner:
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Digital indgangsfunktion Veelg Klemme

Ingen funktion [0] Alle *klemme 32, 33
Nulstil [1] Alle

Frilgb inverteret [2] Alle *klemme 27
Frilgb og reset inv. [3] Alle

Kvikstop, inverteret [4] Alle

DC-bremse inverteret [5] Alle

Stop inverteret [6] Alle

Start [8] Alle *klemme 18
Pulsstart [9] Alle

Reversering [10] Alle *klemme 19
Start reverseret [11] Alle

Start mulig fremad [12] Alle

Start mulig rev. [13] Alle

Jog [14] Alle *klemme 29
Preset-reference til [15] Alle

Preset-ref. bit 0 [16] Alle

Preset-ref. bit 1 [17] Alle

Preset-ref. bit 2 [18] Alle

Fastfrys reference [19] Alle

Fastfrys udgang [20] Alle

Hastighed op [21] Alle

Hastighed ned [22] Alle

Opsaetning, veelg bit 0 [23] Alle

Opsaetning, veelg bit 1 [24] Alle

Preecist stop, inv. [26] 18, 19

Praecis start, stop [27] 18, 19

Catch up [28] Alle

Slow down [29] Alle
Teellerindgang [30] 29, 33
Pulsindgangssignal [32] 29, 33
Rampebit 0 [34] Alle

Rampebit 1 [35] Alle

Netfejl inverteret [36] Alle

Praecis pulsstart [40] 18, 19

Puls preecis stop inverteret [41] 18, 19
DigiPot-forggelse [55] Alle
DigiPot-reduktion [56] Alle

DigiPot-ryd [57] Alle

Teeller A (op) [60] 29, 33

Teeller A (ned) [61] 29, 33

Nulstil teeller A [62] Alle

Teeller B (op) [63] 29, 33

Teeller B (ned) [64] 29, 33

Nulstil teeller B [65] Alle

Mekanisk bremsefeedback [70] Alle

Mekanisk bremsefeedback Vekselretter [71] Alle

PTC-kort 1 [80] Alle

Alle = Klemmer 18, 19, 27, 29, 32, 33, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ er klemmerne pd MCB 101.
Klemme 29 findes kun p8 FC 302.

Funktioner, som kun gzelder for en enkelt digital indgang, er angivet i den tilknyttede parameter.

Alle digitale indgange kan programmeres til disse funktioner:

[0] Ingen funktion Ingen reaktion pd signaler, der sendes til klemmen.
[1] Nulstil Nulstiller frekvensomformeren efter en TRIP/ALARM. Ikke alle alarmer kan nulstilles.
[2] Frilgb inverteret (Standard, digital indgang 27): Frilgbsstop, inverteret indgangssignal (NC). Frekvensomformeren lader motoren

rotere i fri tilstand. Logik '0' => frilgbsstop.

[3] Frilgb og reset inv. Nulstilling og frilgbsstop, inverteret indgangssignal (NC). Lader motoren rotere i fri tilstand og nulstiller fre-
kvensomformeren. Logik '0' => frilgbsstop og nulstilling.

[4] Kvikstop, inverteret Inverteret indgang (NC). Genererer en standsning i overensstemmelse med kvikstop af rampetiden, indstillet i
par. 3-81. N&r motoren standser, kan akslen efterfglgende rotere frit. Logik '0' => Kvikstop.

[5] DC-bremse inverteret  Inverteret indgangssignal til DC-bremsning (NC). Standser motoren ved at pafgre den en DC-strgm i en bestemt
periode. Se par. 2-01 til par. 2-03. Funktionen er kun aktiv, n&r vaerdien i par. 2-02 er forskellig fra 0. Logisk '0'
=> DC-bremsning.

[6] Stop inverteret Funktionen Stop inverteret. Genererer stopfunktion, ndr den valgte klemme skifter fra logisk niveau '1' til '0'.
Standsningen udfgres i overensstemmelse med den valgte rampetid (par. 3-42, par. 3-52, par. 3-62, par. 3-72).
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NB!

Nar frekvensomformeren har ndet momentgraensen og har modtaget en stopkommando, er
det ikke sikkert, at den standser af sig selv. For at sikre at frekvensomformeren stopper, skal
der konfigureres en digital udgang med Mom.-graense & stop [27], som skal sluttes til en

digital indgang, der er konfigureret til frilgb.

[8] Start (Standard, digital indgang 18): Veelg start af en start/stop-kommando. Logisk '1' = start, logisk '0" = stop.

[9] Pulsstart Motoren starter, hvis den péfgres en puls i minimum 2 ms. Motoren standser, hvis Stop inverteret aktiveres.

[10] Reversering (standard, digital indgang 19). Skifter rotationsretning pd motorakslen. Veelg logisk '1' for at reversere. Rever-
seringssignalet skifter kun rotationsretning. Det aktiverer ikke startfunktionen. Veelg begge retninger i par. 4-10
Motorhastighedsretning. Funktionen er ikke aktiv med processen lukket slgjfe.

[11] Start reverseret Anvendes til start/stop og til reversering p& den samme ledning. Signaler pd start er ikke tilladt samtidig.

[12] Start mulig fremad Motorakslen roterer med uret ved start.

[13] Start mulig rev. Motorakslen roterer mod uret ved start.

[14] Jog (Standard, digital indgang 29): Anvendes til at aktivere jog-hastighed. Se par. 3-11.

[15] Preset-reference til Skifter mellem ekstern reference og preset-reference. Det forudszettes, at Fkstern/preset[1] er valgti par. 3-04.
Logik '0' = ekstern reference er aktiv; logik '1' = en af de otte preset-referencer er aktive.

[16] Preset-ref. bit 0 Preset-reference-bit 0,1 og 2 giver mulighed for at vaelge en enkelt af de otte preset-referencer i overensstem-
melse med nedenstdende tabel.

[17] Preset-ref. bit 1 Det samme som Preset-ref. bit 0 [16].

[18] Preset-ref. bit 2 Det samme som Preset-ref. bit 0 [16].

Preset-ref. bit 2 1 0
Preset-ref. 0 0 0
Preset-ref. 0 0 1
Preset-ref. 0 1 0
Preset-ref. 0 1 1
Preset-ref. 1 0 0
Preset-ref. 1 0 1
Preset-ref. 1 1 0
Preset-ref. 1 1 1

[19] Fastfrys ref. Fastfryser den faktiske reference, som nu er udgangspunkt/betingelse for, at Hastighed op og Hastighed ned
kan benyttes. Hvis Hastighed op/ned anvendes, fglger hastighedseendringen altid rampe 2 (par. 3-51 og 3-52)
i intervallet 0 - par. 3-03 Maksimumreference.

[20] Fastfrys udgang Fastfryser den aktuelle motorfrekvens (Hz), som nu er udgangspunkt/betingelse for at Hastighed op og Hastig-
hed ned kan benyttes. Hvis Hastighed op/ned anvendes, fglger hastighedsaendringen altid rampe 2 (par. 3-51
og 3-52) i intervallet O - par. 1-23 Motorfrekvens.

NB!

Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan frekvensomformeren ikke stoppes via et lavt 'start [8]'-
signal. Stop frekvensomformeren via en klemme, der er programmeret til Frilgb inverteret [2]
eller Frilgb og nulstil inverteret.

[21] Hastighed op Hastighed op og Hastighed ned veelges, hvis der gnskes digital styring af hastighed op/ned (motorpotentiome-

ter). Aktiver funktionen ved at veelge enten Fastfrys reference eller Fastfrys udgang. Nar Hastighed op/Hastighed
ned er aktiveret i mindre end 400 msec., vil den resulterende reference forgges/reduceres med 0,1 %. Hvis
Hastighed op/Hastighed ned er aktiveret i mere end 400 msek., vil den resulterende reference fglge indstillingen
i parameter 3-x1/ 3-x2 rampe-op/ned.

Nedlukning Catch up
Uzendret hastighed 0 0
Reduceret med %-vaerdi 1 0
Forgget med %-veerdi 0 1
Reduceret med %-vaerdi 1 1

[22]
[23]

Hastighed ned

Den samme som Hastighed op [21].

Opsaetning, veelg bit 0 Veelg opsaetning, veelg bit 0 eller bit 1 for at vaelge imellem en af de fire opsaetninger. Indstil par. 0-10 Aktiv

opseaetning til Multiopsaetning.
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[24] Opseetning, veelg bit 1  (Standard, digital indgang 32): Samme som opszetning, veelg 0 [23].
[26] Preecist stop, inverte- Forlaenger stopsignalet for at give et praecist stop uafhaengig af hastighed.
ret. Sender et inverteret stopsignal, ndr den praecise stopfunktion er aktiveret i par. 1-83 Praecis stopfunktion.

Funktionen Praecist stop, inv. er tilgaengelig for kiemme 18 eller 19.

[27] Preecis start, stop Anvendes ndr Praecist rampestop [0] er valgt i par. 1-83 Praecis stopfunktion.

Hastighed 130BA220.10
(omdr./min., Hz)

Maks.
Hastighed
P 4-13

Motoraksel,
aktuel
hastighed

Kompenseret
rampehaeldning

Startsignal
Klem. 18[8]
(P. 5-10) |

Praecist stop
Klem. 19 [26]

(P. 5-11)
[28] Catch up Forgger referenceveerdien med en procentdel (relativ), der er indstillet i par. 3-12.

[29] Slow down Reducerer referenceveerdien med en procentdel (relativ), der er indstillet i par. 3-12.

[30] Teellerindgang Preecis stopfunktion i par. 1-83 som teellerstop eller som hastighedskompenseret teellerstop med eller uden

nulstilling. Teellerveerdien skal indstilles i par. 1-84.

[32] Pulsindgangssignal Brug pulsindgang som enten reference eller feedback. Skalering udfgres i parametergruppe 5-5*.
[34] Rampebit 0 Giver mulighed for at veelge mellem en af de fire tilgaengelige ramper i overensstemmelse med nedenstdende
tabel.
[35] Rampebit 1 Den samme som Rampebit 0.
Nulstil rampebit 1 0
Rampe 1 0 0
Rampe 2 0 1
Rampe 3 1 0
Rampe 4 1 1
[36] Netfejl inverteret Aktiverer par. 14-10 Netfejl. Netfejl, inverteret er aktiv i logisk 0-situation.
[41] Puls praecis stop inver- Sender et afldst stopsignal, nér den preecise stopfunktion er aktiveret i par. 1-83 Praecis stopfunktion. Den
teret pulsinverterede stopfunktion er tilgaengelig pd klemme 18 eller 19.
[55] DigiPot-forggelse FOR@GELSE-signal til den digitale potentiometerfunktion, der er beskrevet i parametergruppe 3-9*
[56] DigiPot-reduktion REDUKTION-signal til den digitale potentiometerfunktion, der er beskrevet i parametergruppe 3-9*
[57] DigiPot-ryd Rydder den digitale potentiometerreference, der er beskrevet i parametergruppe 3-9*
[60] Teeller A (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til teelling i trin i SLC-teelleren.
[61] Teeller A (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til bagleens trinvis teelling i SLC-tzelleren.
[62] Nulstil taeller A Indgang til nulstilling af teeller A.
[63] Teeller B (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til taelling i trin i SLC-teelleren.
[64] Teeller B (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til baglaens trinvis teelling i SLC-taelleren.
[65] Nulstil teeller B Indgang til nulstilling af teeller B.
[70] Mekanisk bremsefeed- Bremsefeedback til haeve-/saenkeapplikationer
back
[71] Mekanisk bremsefeed- Inverteret bremsefeedback til haeve/-saenkeapplikationer
back inverteret.
[80] PTC-kort 1 Alle digitale indgange kan indstilles til PTC Kort 1 [80]. Dog m& kun en digital indgang indstilles til dette.
Option: Funktion:
[8] * Start Veelg funktionen blandt de tilgaengelige digitale indgange.
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5-11 Klemme 19, digital indgang
Option: Funktion:
[10] * Reversering Veelg funktionen blandt de tilgaengelige digitale indgange.

5-12 Klemme 27, digital indgang
Option: Funktion:

[2] * Frilgb inverteret Veelg funktionen blandt de tilgeengelige digitale indgange.

5-13 Klemme 29, digital indgang
Option: Funktion:

Veelg funktionen blandt de tilgeengelige digitale indgange og gvrige optioner [60], [61], [63] og [64]. Teellere
anvendes i Smart Logic Control-funktioner. Denne parameter findes kun i FC 302.

[14] * Jog

[60] Teeller A (op)
[61] Teeller A (ned)
[63] Teeller B (op)
[64] Teeller B (ned)

5-14 Klemme 32, digital indgang
Option: Funktion:
[0] * Ingen drift Veelg funktionen blandt de tilgaengelige digitale indgange.

5-15 Klemme 33, digital indgang

Option: Funktion:

Veelg funktionen blandt de tilgeengelige digitale indgange og gvrige optioner [60], [61], [63] og [64]. Tzellere
anvendes i Smart Logic Control-funktioner.

[0] * Ingen drift
[60] Teeller A (op)
[61] Teeller A (ned)
[63] Teeller B (op)
[64] Teeller B (ned)

5-16 Klemme X30/3, digital indgang
Option: Funktion:

[0] * Ingen drift Denne parameter er aktiv, nér optionsmodul MCB 101 er installeret i frekvensomformeren.
Fglg funktionen, der er angivet i 5-1*

5-17 Klemme X30/4, digital indgang
Option: Funktion:

[0] * Ingen drift Denne parameter er aktiv, nér optionsmodul MCB 101 er installeret i frekvensomformeren.
Fglg funktionen, der er angivet i 5-1*

5-18 Klemme X30/4, digital indgang
Option: Funktion:

[0] * Ingen drift Denne parameter er aktiv, nér optionsmodul MCB 101 er installeret i frekvensomformeren.
Fglg funktionen, der er angivet i 5-1*

5-19 Klemme 37, sikker stands.

Option: Funktion:
[1] * Sikker  standsnings- Fé&r frekvensomformeren til at kere frilgb, nér sikker standsning er aktiveret. Manuel nulstilling fra LCP, digital
alarm indgang eller fieldbus.
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[3] Auto-nulstilling for sik- Far frekvensomformeren til at kgre frilgb, ndr sikker standsning er aktiveret (klemme 37 deaktiveret). Nar sikker
ker stands. standsning-kredslgb er genetableret, fortszetter frekvensomformeren uden manuel nulstilling.
[4] PTC 1 Alarm Far frekvensomformeren til at kgre frilgb, ndr sikker standsning er aktiveret. Manuel nulstilling fra LCP, digital

indgang eller fieldbus. Mulighed 4 er kun tilgaengelig, ndr MCB 112 PTC-termistorkortet er tilsluttet.

[5] PTC 1 Advarsel Far frekvensomformeren til at kgre frilgb, ndr sikker standsning er aktiveret (klemme 37 deaktiveret). N&r
kredslgbet sikker standsning er retableret, fortseetter frekvensomformeren uden manuel nulstilling, med mindre
en digital indgang, som er indstillet til PTC-kort 1 [80], stadig er aktiveret. Mulighed 5 er kun tilgaengelig, nar
MCB 112 PTC-termistorkortet er tilsluttet.

[6] PTC 1 & Rele A Muligheden er brugt, n&r PTC-optionen er portstyret sammen med en stopknap gennem et sikkerhedsrelze til
T-37. Far frekvensomformeren til at kgre frilgb, ndr sikker standsning er aktiveret. Manuel nulstilling fra LCP,
digital indgang eller fieldbus. Mulighed 6 er kun tilgaengelig, ndr MCB 112 PTC-termistorkortet er tilsluttet.

[71 PTC 1 & Rele W Muligheden er brugt, ndr PTC-optionen er portstyret sammen med en stopknap gennem et sikkerhedsrelze til
T-37. Fér frekvensomformeren til at kgre frilgb, ndr sikker standsning er aktiveret (klemme 37 deaktiveret). Nar
kredslgbet sikker standsning er reetableret, fortsaetter frekvensomformeren uden manuel nulstilling, med mindre
en digital indgang, som er indstillet til PTC-kort 1 [80], (stadig) er aktiveret. Mulighed 7 er kun tilgaengelig, nar
MCB 112 PTC-termistorkortet er tilsluttet.

[8] PTC 1 & Relee A/W Denne mulighed ggr det muligt at bruge en kombination af alarm og advarsel. Mulighed 8 er kun tilgaengelig,
ndr MCB 112 PTC-termistorkortet er tilsluttet.

[9] PTC 1 & Relee W/A Denne mulighed ggr det muligt at bruge en kombination af alarm og advarsel. Mulighed 9 er kun tilgeengelig,
ndr MCB 112 PTC-termistorkortet er tilsluttet.

NB!
N&r autonulstilling/advarsel vaelges, &bner frekvensomformeren op for automatisk genstart.

Oversigt over funktioner, alarmer og advarsler

Funktion Nr. PTC Relae

Ingen funktion [0] = =

Sikker standsningsalarm [1]* - Sikker stands. [A68]
Advarsel - sikker stands. [3] = Sikker stands. [W68]
PTC 1 Alarm [4] PTC 1 Sikker stands. [A71] -

PTC 1 Advarsel [5] PTC 1 Sikker stands. [W71] -

PTC 1 & Rel= A [6] PTC 1 Sikker stands. [A71] Sikker stands. [A68]
PTC 1 & Relae W [7] PTC 1 Sikker stands. [W71] Sikker stands. [W68]
PTC 1 & Relae A/W [8] PTC 1 Sikker stands. [A71] Sikker stands. [W68]
PTC 1 & Relae W/A [9] PTC 1 Sikker stands. [W71] Sikker stands. [A68]

W betyder advarsel, og A betyder alarm. Se Alarmer og advarsler i afsnittet Fejifinding i Design Guide eller Betjeningsvejledningen for flere oplysninger
En farlig fejl relateret til sikker standsning udlgser en alarm: Farlig fejl
[A72].

2.8.4. 5-3* Digitale udgange
Parametre til konfiguration af digitale udgangsfunktioner for udgangsklemmerne. De to halvlederbaserede digitale udgange er feelles for klemme 27 og

29. Indstil I/O-funktionen for klemme 27 i par. 5-01 Klemme 27-tilstand, og indstil I/O-funktionen for klemme 29 i par. 5-02 Klemme 29-tilstand. Disse
parametre kan ikke justeres, nér motoren kgrer.

[0] Ingen funktion Standard for alle digitale udgange og releeudgange
[1] Styring klar Styrekortet modtager forsyningsspaending.
[2] Frekv.-omf. klar Frekvensomformeren er klar til drift og p&ferer styrekortet et forsyningssignal.
[3] Frekv.-omf. klar/fjern- Frekvensomformeren er klar til drift og er i Auto On-tilstand.
bet.
[4] Frigivet/ingen adv. Klar til drift. Der er ikke afgivet start- eller stopkommando (start/deaktiver). Der er ingen advarsler.
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[5]
(6]

[7]

[8]

[9]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]

[16]
[17]
[18]

[19]
[20]
[21]

[22]

[23]

[24]

[25]

[26]
[27]

[28]

[29]

[30]

[31]

[32]

[33]

[40]
[41]
[42]
[45]

VLT kgrer
Kgrer/0 adv.

Ker inden for omradet/
ingen advarsel

Ker pé reference/ingen
advarsel

Alarm

Alarm eller advarsel
Ved momentgraensen
Uden for strgmomr.
Under strgm, lav
Over strgm, hgj

Uden for hastigheds-
omradet

Under hastighed, lav
Over hastighed, hgj

Uden for feedbackom-
rade

Under feedback, lav
Over feedback, hgj

Termisk advarsel

Klar, ingen termisk ad-
varsel

Fjernbetjent, klar, in-
gen termisk advarsel

Klar, speending OK

Reversering

Bus OK

Momentgraense og
stop

Bremse, ingen bremse-
advarsel

Bremse klar, ingen fejl

Bremsefejl (IGBT)

Relae 123

Mekanisk bremsekon-
trol

Sikker stands. aktiv
(kun FC 302)

Uden for ref.-omrade
Under reference, lav
Over reference, hgj

Busstyring

M 2. Sadan programmeres

Motoren kgrer.

Udgangshastigheden er hgjere end den hastighed, der er indstillet i par. 1-81 Minimumhastighed for funktion
ved stop [O/MIN]. Motoren kgrer, og der er ingen advarsler.

Motoren kgrer inden for de programmerede strgm-/hastighedsomrdder, der er indstillet i par. 4-50 til par. 4-53.
Der er ingen advarsler.

Motoren kgrer ved referencehastighed.

Udgangen aktiveres af en alarm. Der er ingen advarsler.

Udgangen aktiveres af en alarm eller en advarsel.

Den momentgraense, der er indstillet i par. 4-16 eller par. 1-17, er overskredet.
Motorstrgmmen er uden for det omré&de, der er indstillet i par. 4-18.
Motorstrgmmen er lavere end den veerdi, der er indstillet i par. 4-50.
Motorstrgmmen er hgjere end den veerdi, der er indstillet i par. 4-51.

Udgangsfrekvensen er uden for det frekvensomréde, der er indstillet i ethvert greenseparameter.

Udgangshastigheden er lavere end den veerdi, der er indstillet i par. 4-52.
Udgangshastigheden er hgjere end den veerdi, der er indstillet i par. 4-53.

Feedbacksignalet er uden for det omrade, der er indstillet i par. 4-56 og 4-57.

Advarsel, feedback lav.
Feedbacksignalet er over den graense, der er indstillet i par. 4-57 Advarsel feedback hgj.

Termisk advarsel teender, ndr temperaturen overstiger greensen i enten motor, frekvensomformer, bremse-
modstand eller termistor.

Frekvensomformeren er klar til drift, og der foreligger ingen advarsel om overtemperatur.

Frekvensomformeren er klar til drift og er i Auto On-tilstand. Der foreligger ingen advarsel om overtemperatur.

Frekvensomformeren er klar til drift, og netspaendingen ligger inden for det angivne spaendingsomrdde (se
afsnittet Generelle specifikationer).

Reversering. Logisk '1' = n&r motorens omdrejningsretning er med uret. Logisk '0' = ndr motorens omdrej-
ningsretning er mod uret. Hvis motoren ikke roterer, vil udgangen fglge referencen.

Aktiv kommunikation (ingen timeout) via den serielle kommunikationsport.

Anvend i forbindelse med frilgbsstop og i momentgraensetilstand. Hvis frekvensomformeren har modtaget et
stopsignal og er ved momentgraensen, er signalet logisk '0'.

Bremsen er aktiv, og der er ingen advarsler.

Bremsen er klar til drift, og der er ingen fejl.

Udgangen er logisk '1', ndr bremse-IGBT'en er kortsluttet. Funktionen bruges til at beskytte frekvensomformeren
i tilfzelde af fejl p& bremsemodulerne. Udgangen/relaeet kan benyttes til at udkoble hovedspaendingen fra fre-
kvensomformeren.

Relzeet er aktiveret, forudsat at der er valgt styreord [0] i parametergruppe 8-**.

Ggr det muligt at kontrollere en ekstern mekanisk bremse. Se beskrivelsen i afsnittet Styring af mekanisk brem-
se og parametergruppe 2-2*

Angiver, at sikker standsning er aktiveret pd klemme 37.
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[46]

[47]

[51]
[55]
[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

[71]

[72]

[73]

[74]

[75]

[80]

[81]

[82]

[83]

[84]

[85]

[120]

[121]

86

Busstyring On ved ti-
meout

Busstyring Off ved ti-
meout

MCO-styret
Pulsudgang

Sammenligner 0

Sammenligner 1

Sammenligner 2

Sammenligner 3

Sammenligner 4

Sammenligner 5

Logisk regel 0

Logisk regel 1

Logisk regel 2

Logisk regel 3

Logisk regel 4

Logisk regel 5

SL digital udgang A

SL digital udgang B

SL digital udgang C

SL digital udgang D

SL digital udgang E

SL digital udgang F

Lokal reference aktiv

Fjernreference aktiv

M FC 300 Programming Guide

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 0 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 1 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 2 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 3 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 4 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 5 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 0 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 1 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 2 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 3 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 4 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 5 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

Se par. 13-52 SL-styreenhedshandling. Udgangen bliver hgj, ndr Intelligent logik-handling [38] Indstil digital
udgang. A hgj udfgres. Udgangen bliver lav, ndr Intelligent logik-handling [32] Indstil digital udgang. A lav
udfgres.

Se par. 13-52 SL-styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj, ndr Intelligent logik-handling [39] Indstil digital
udgang. A hoj udfgres. Indgangen bliver lav, ndr Intelligent logik-handling [33] Indstil digital udgang. A lav
udfgres.

Se par. 13-52 SL-Styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj, ndr Intelligent logik-handling [40] ndstil digital
udgang. A hoj udferes. Indgangen bliver lav, ndr Intelligent logik-handling [34] Indstil digital udgang. A lav
udfgres.

Se par. 13-52 SL-styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj, ndr Intelligent logik-handling [41] Indstil digital
udgang. A hgj udfgres. Indgangen bliver lav, ndr Intelligent logik-handling [35] Indstil digital udgang. A lav
udfgres.
Se par. 13-52 SL-styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj, ndr Intelligent logik-handling [42] Indstil digital
udgang. A hoj udfgres. Indgangen bliver lav, ndr Intelligent logik-handling [36] Indstil digital udgang. A lav
udfgres.
Se par. 13-52 SL-styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj, ndr Intelligent logik-handling [43] Indstil digital
udgang. A hoj udfgres. Indgangen bliver lav, ndr Intelligent logik-handling [37] Indstil digital udgang. A lav
udfgres.

Udgangen bliver hgj, hvis par. 3-13 Referencested = [2] Lokal, eller hvis par. 3-13 Referencested = [0] Kaedet
til hand/auto, samtidig med, at LCP er i Hand on-tilstand.

Udgangen bliver hgj, hvis par. 3-13 Referencested = Fjernbetjening [1] eller Kaedet til hand/auto [0], samtidig
med at LCP er i [Auto on]-tilstand.

MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide M 2. Sadan programmeres

[122] Ingen alarmer Udgangen bliver hgj, hvis der ikke foreligger en alarm.

[123] Startkomm. aktiv Udgangen bliver hgj, hvis der foreligger en aktiv startkommando (dvs. via busforbindelsen til en digital indgang
eller [Hand on] eller [Auto on]), og der ikke foreligger en aktiv stop- eller startkommando.

[124] Karer reverseret Udgangen er hgj, hvis frekvensomformeren kgrer mod uret (det logiske produkt af statusbit'ene 'kgrer' OG
'reverseret').

[125] Apparat - hand Udgangen bliver hgj, ndr frekvensomformeren er i Hand on-tilstand (som det angives ved LED-lampen over
[Hand on]).

[126] Apparat - Auto Udgangen bliver hgj, ndr frekvensomformeren er i Hand on-tilstand (angives af LED-lampen over [Auto on]).

5-30 Klemme 27, digital udgang

Option: Funktion:
[45] Busstyring Styrer udgangen via bus. Udgangstilstanden szettes i par. 5-90. Udgangstilstanden bevares i tilfselde af busti-
meout.
[46] Busstyring On ved ti- Styrer udgangen via bus. Udgangstilstanden szettes i par. 5-90. I tilfzelde af bustimeout stdr udgangstilstanden
meout pa hgj (aktiv).
[47] Busstyring ikke aktiv Styrer udgangen via bus. Udgangstilstanden szettes i par. 5-90. I tilfselde af bustimeout saettes udgangstilstan-
ved timeout den pa lav (ikke aktiv).

5-31 Klemme 29, digital udgang

Option: Funktion:
[45] Busstyring Styrer udgangen via bus. Udgangstilstanden saettes i par. 5-90. Udgangstilstanden bevares i tilfeelde af busti-
meout.
[46] Busstyring aktiv ved ti- Styrer udgangen via bus. Udgangstilstanden szettes i par. 5-90. I tilfzelde af bustimeout stér udgangstilstanden
meout pa hgj (aktiv).
[47] Busstyring ikke aktiv Styrer udgangen via bus. Udgangstilstanden szettes i par. 5-90. I tilfselde af bustimeout saettes udgangstilstan-
ved timeout den pa lav (ikke aktiv).

Denne parameter gaelder kun for FC 302.

5-32 Klemme X30/6 digital indgang (MCB 101)
Option: Funktion:

* Ingen drift Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodul MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.
[0]
Fglg funktionen, der er angivet i 5-3*.

5-33 Klemme X30/7, digital udgang (MCB 101)
Option: Funktion:

ES Ingen drift Denne parameter er aktiv, nér optionsmodul MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.
[0]
Fglg funktionen, der er angivet i 5-3*.

2.8.5. 5-4* Relaeer

Parametre til konfiguration af timing og relaeernes udgangsfunktioner.

5-40 Funktionsrelee

Option: Funktion:
Relae 2 findes kun i FC 302. Funktionerne i par. 5-40 er de samme som i par. 5-3, herunder option 36 og 37.
Optionerne i par. 5-40 er de samme som i par. 5-30, herunder option 36 og 37. Relee 2 findes kun i FC 302.
Relzeerne 3, 4, 5 og 6 findes i Relae-option-modulet MCB 113. Relaeerne 7, 8 og 9 findes i Relae-option-modulet

MCB 105.
[0] (Relee 1)
[1] (Relze 2)
[2] Relze 3
[3] Relze 4
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[4] Rele 5
[5] Relze 6
[6] Relee 7
[7] Relze 8
[8] Relee 9
[36] Styreord bit 11
[37] Styreord bit 12

5-41 Aktiv-forsinkelse, relee

Indtast forsinkelsen for relae-indkoblingstidspunktet. Vaelg mellem de tilgaengelige mekaniske relaeer og MCO 105 i
en array-funktion. Se par. 5-40.

Array [8] (Relae 1 [0], Relze 2 [1], Relee 7 [6], Relae 8 [7], Relzae 9 [8])

0,01s* [0,01 - 600,00 s ]

1508A1/1.10
Valgt _l | E—
haendelse
Relaeudgang
|
On-forsinkelse Off-forsinkelse
P 5-41 P 5-42
Valgt
heendelse
Relzeudgang
On-forsinkelse
P 5-41

5-42 OFF-forsinkelse, relae

Indtast forsinkelsen for relaeudkoblingstiden. Vaelg mellem de tilgeengelige mekaniske releeer og MCO 105 i en array-
funktion. Se par. 5-40.

Array [8] (Relae 1 [0], Relze 2 [1], Relee 7 [6], Relae 8 [7], Relzae 9 [8])

X
0,01s™ [0,01 - 600,00 s.] A

Valgt haendelse

Relzeudgang

On-forsinkelse Off-forsinkelse
P 5-41 P 5-42

Hvis betingelsen for den valgte handelse andres, fgr on- eller off-forsinkelsestimeren udlgber, pdvirkes re-
lzeudgangen ikke.
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2.8.6. 5-5* Pulsindgang

Pulsindgangsparametrene anvendes til at definere et passende vindue til impulsreferenceomrédet ved at konfigurere skalerings- og filterindstillinger for
pulsindgangene. Indgangsklemme 29 el. 33 fungerer som frekvensreferenceindgange. Indstil klemme 29 (par. 5-13) eller klemme 33 (par. 5-15) til
Pulsindgang [32]. Hvis klemme 29 anvendes som indgang, skal par. 5-01 vaelges som Zndgang [0].

Ref. 130BA076.10
[O/MIN]“
Haj
ref.-veerdi -
P 5-53/
p 5-58 |
|
|
Lav |
ref.-vaerdi |
P5-52/ |
p 5-57 T T -
Lav frekv. Hgj frekv. Indgang
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]
P 5-55 P 5-56

5-50 Klemme 29, lav frekvens
Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Indtast den lave frekvensgraense svarende til den lave motorakselhastighed (dvs. den lave referenceveerdi) i par.
5-52. Se diagrammet i dette afsnit.
Denne parameter findes kun i FC 302.

5-51 Klemme 29, hgj frekvens

Range: Funktion:
100 Hz [0 - 110000 Hz] Indtast den hgje frekvensgraense svarende til den hgje motorakselhastighed (dvs. den hgje referencevaerdi) i
par. 5-53.

Denne parameter findes kun i FC 302.

5-52 Klemme 29 lav ref/feedback veerdi
Range: Funktion:

0.000% [-1000000,000 - par. 5-53] [ndtast den lave referenceveerdigraense for motorakselhastigheden [O/MIN]. Dette er samtidig den laveste feed-
backveerdi, se ogsd par. 5-57. Veelg klemme 29 som digital udgang (par. 5-02 = Udgang [1] og par. 5-13 =
relevant veerdi).

Denne parameter findes kun i FC 302.

5-53 Klemme 29 hgj ref./feedback veerdi

Range: Funktion:
1500.000% [Par. 5-52 - Indtast den hgje referencevaerdi [O/MIN] for motorakselhastighed og den hgje feedback-veerdi, se ogsd par.
1000000,000] 5-58. Veelg klemme 29 som digital udgang (par. 5-02 = Udgang [1] og par. 5-13 = relevant veerdi).

Denne parameter findes kun i FC 302.

5-54 Pulsfiltertidskonstant #29
Range: Funktion:

100 ms* [1 - 1000 ms] Indtast pulsfiltertidskonstanten. Pulsfilteret deemper oscilleringen af feedbacksignalet, hvilket er en fordel, hvis
der er megen stgj i systemet. En hgj konstant tidsvaerdi giver stgrre udjeevning men gger ogsa tidsforsinkelsen
gennem filteret. Denne parameter findes kun i FC 302.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-55 Klemme 33, lav frekvens
Range: Funktion:

100Hz* [0 - 110000 Hz] Indtast den lave frekvens, s& den svarer til den lave motorakselhastighed (dvs. referencevaerdien) i par. 5-57.
Se diagrammet i dette afsnit.
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5-56 Klemme 33, hgj frekvens

Range: Funktion:
100Hz* [0 - 110000 Hz] Indtast den hgje frekvens, s den svarer til den hgje motorakselhastighed (dvs. referenceveerdien) i par. 5-58.

5-57 Klemme 33, lav reference/feedback vaerdi
Range: Funktion:

0.000 * [-100000,000 — par. 5-58] Indtast den laveste referencevaerdi [0/MIN] for motorakselhastigheden. Dette er ogsd den lave feedback-vaerdi,
se 0gsd par. 5-52.

5-58 Klemme 33 hgj ref/feedback veerdi
Range: Funktion:

1500.000% [Par. 5-57 - 100000,000] Indtast den hgje referencevaerdi [O/MIN] for motorakselhastigheden. Se ogsd par. 5-53 Klemme 29 hgj refe-
rence/feedback Veerd.

5-59 Pulsfiltertidskonstant #33
Range: Funktion:

100 ms [1 - 1000 ms] Indtast pulsfiltertidskonstanten. Lavpasfilteret reducerer indvirkningen og deemper oscilleringer pa feedbacksig-
nalet fra styringen.
Dette kan blandt andet vaere en fordel, hvis der er meget stgj pd systemet. Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren er i gang.

2.8.7. 5-6* Pulsudgange

Parametre til konfiguration af skalering og udgangsfunktioner pd pulsudgange. Pulsudgangene er knyttet til klemme 27 eller 29. Veelg klemme 27 som
udgang i par. 5-01 og klemme 29 som udgang i par. 5-02.

Udgangsveerdi 130BA089.11
Hgj
udgangsveerdi -4 — — — — —
P 5-60(klem27)
P 5-63(klem29) |
: -
Hgj frekv. Udgang
P 5-62(klem27) [Hz]
P 5-65(klem29)

Optioner til udlaesning af udgangsvariabler:

Parametre til konfiguration af skalering og udgangsfunktioner p& pulsudgange. Pulsudgangene er knyttet til
klemme 27 eller 29. Veelg klemme 27 som udgang i par. 5-01 og klemme 29 som udgang i par. 5-02.

[0] * Ingen drift

[45] Busstyring

[48] Busstyring, timeout
[51] MCO-styret

[100] Udgangsfrekvens
[101] Reference

[102] Feedback

[103] Motorstrgm

90 MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide M 2. Sadan programmeres

[104] Moment i forhold til
graense

[105] Moment i forhold til no-
minel

[106] Effekt

[107] Hastighed

[108] Moment

[109] Maks. udgangsfre-
kvens

5-60 Klemme 27, pulsudgangsvariabel
Option: Funktion:

[0] Ingen drift Veelg variablen, der skal vises p8 klemme 27-displayet.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-62 Pulsudgang, maks.-frekvens #27
Range: Funktion:

5000 HZ* [0 - 32000 Hz] Indstil den maksimale frekvens p& klemme 27, s& den svarer til den valgte udgangsvariabel i par. 5-60.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel
Option: Funktion:

[0] * Ingen drift Veelg den variabel, der skal vises i klemme 29-displayet. Denne parameter findes kun i FC 302.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-65 Pulsudgang, maks.-frekvens #29
Option: Funktion:

[5000Hz] * 0-32000 Hz Indstil den maksimale frekvens for klemme 29, s& den svarer til den valgte udgangsvariabel i par. 5-63.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-66 Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel
Option: Funktion:

[0] * Ingen drift Veelg variablen til udlaesning p& klemme X30/6. Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.
Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodul MCB 101 er installeret i frekvensomformeren.

5-68 Pulsudgang, maksimumfrekvens #X30/6
Range: Funktion:

5000Hz* [0 - 32000 Hz] Vaelg maks.-frekvensen pé& klemme X30/6 under hensyntagen til udgangsvariablen i par. 5-66. Denne parameter
kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodul MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.

2.8.8. 5-7* 24 V Koderindgang

Parametre til konfiguration af 24V-encoder.

Tilslut 24 V-encoderen til klemme 12 (24 V DC-forsyning), klemme 32 (kanal A), klemme 33 (kanal B) og klemme 20 (GND). De digitale indgange 32/33
er aktive for encoderindgangene, ndr der er valgt 24V-encoderi par. 1-02 og par. 7-00. Den anvendte encoder er en to-kanals (A og B) 24 V-type. Maks.
indgangsfrekvens: 110 kHz.
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24V eller 10-30V koder

5-70 Klemme 32/33 Pulser pr. omdrejning
Range: Funktion:

1024PPO* [128 - 4096 PPO] Indstil encoderimpulser pr. omdrejning p& motorakslen. Aflaes den korrekte vaerdi pd encoderen.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-71 Klemme 32/33, encoderretning

Option: Funktion:

Skift den registrerede encoderretning uden at aendre pd ledningerne til encoderen.
[0] * Med uret Indstiller A-kanalen pad 90° (elektriske grader) bag ved B-kanalen ved rotation med uret p& encoderakslen.
[1] Mod uret Indstiller A-kanalen pd 90° (elektriske grader) foran B-kanalen ved rotation med uret p8 encoderakslen.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

2.8.9. 5-9*Busstyret

Denne parametergruppe veelger digital- og relseudgange via en fieldbus-indstiling.

5-90 Digital & releebusstyring

Option: Funktion:

[0] * 0 - FFFFFFFF Denne parameter holder tilstanden af de digitale udgange og relaeer, der styres af en bus.
Et logisk '1' indikerer, at udgangen er hgj eller aktiv.
Et logisk '0' indikerer, at udgangen er lav eller inaktiv.
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Bit 0 Digital udgangsklemme 27

Bit 1 Digital udgangsklemme 29

Bit 2 Digital udgangsklemme X 30/6
Bit 3 Digital udgangsklemme X 30/7
Bit 4 Relze 1 udgangsklemme

Bit 5 Relae 2 udgangsklemme

Bit 6 B-optionsrelze 1 udgangsklemme
Bit 7 B-optionsrelze 2 udgangsklemme
Bit 8 B-optionsrelee 3 udgangsklemme
Bit 9-15 Reserveret til fremtidige klemmer
Bit 16 C-optionsrelee 1 udgangsklemme
Bit 17 C-optionsrelee 2 udgangsklemme
Bit 18 C-optionsrelae 3 udgangsklemme
Bit 19 C-optionsrelae 4 udgangsklemme
Bit 20 C-optionsrelee 5 udgangsklemme
Bit 21 C-optionsrelee 6 udgangsklemme
Bit 22 C-optionsrelae 7 udgangsklemme
Bit 23 C-optionsrelae 8 udgangsklemme
Bit 24-31 Reserveret til fremtidige klemmer
5-93 Pulsudgang #27, busstyring

Range: Funktion:
0%* [0.00 - 100.00%] Indstil udgangsfrekvensen, der er overfgrt til udgangsklemme 27, ndr klemmen er konfigureret som "Busstyring"

i par. 5-60 [45].

5-94 Pulsudgang #27, timeout forudindstillet
Range: Funktion:

0.00%* [0.00 - 100.00%] Indstil udgangsfrekvensen, der er overfgrt til udgangsklemme 27, ndr klemmen er konfigureret som "Busstyring,
timeout" i par. 5-60 [48]. Og der registreres en timeout.

5-95 Pulsudgang #29, busstyring

Range: Funktion:

0%* [0.00 - 100.00%] Indstil udgangsfrekvensen, der er overfgrt til udgangsklemme 29, ndr kiemmen er konfigureret som "Busstyring"
i par. 5-60 [45].
Denne parameter geelder kun for FC 302.

5-96 Pulsudgang #29, timeout forudindstillet

Range: Funktion:

0.00%* [0.00 - 100.00%] Indstil udgangsfrekvensen, der er overfgrt til udgangsklemme 29, ndr klemmen er konfigureret som "Busstyring,
timeout" i par. 5-60 [48]. Og der registreres en timeout.
Denne parameter gaelder kun for FC 302.

2.9. Parametre: Analog ind/ud

2.9.1. 6-** Analog ind-/udgang

Parametergruppe til konfiguration af den analoge indgang og udgang.

2.9.2. 6-0* Analog 1/0-tilstand

De analoge indgange kan frit allokeres til enten spaendings- (FC 301: 0..10 V, FC 302: 0..+/- 10V) eller strgm- (FC 301/302: 0/4..20 mA) indgang.

NB!
Termistorer tilsluttes enten til en analog eller en digital indgang.
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6-00 Live zero, timeout-periode

Range: Funktion:

10s* [1-995s] Indtast Live zero-timeout-perioden. Live zero-timeout-tiden er aktiv for analoge indgange, dvs. klemme 53 eller
54, der anvendes som reference- eller feedbackkilde. Hvis referencesignalvaerdien, der er tilsluttet den valgte
strgmindgang kommer under 50 % af den veerdi, der er indstillet i par. 6-10, 6-12, 6-20 eller par. 6-22, i en
periode, der er laengere end den tid, der er indstillet i par. 6-00, aktiveres den funktion, der er valgt i par. 6-01.

6-01 Live zero, timeoutfunktion

Option: Funktion:

Veelg timeoutfunktionen. Den funktion, der er indstillet i par. 6-01, aktiveres, hvis indgangssignalet p& klemme
53 el. 54 er under 50 % af veerdien i par. 6-10, 6-12, 6-20 el. par. 6-22 i det tidsrum, der er defineret i par.
6-00. Safremt adskillige timeouts opstdr spontant, prioriterer frekvensomformeren timeoutfunktionerne pa fal-
gende méde:

1. Par. 6-01 Live zero, timeoutfunktion
2. Par. 5-74 Encodertabsfunktion

3. Par. 8-04 Styreordstimeoutfunktion
Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:

Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:
. [1] fastfryses ved den aktuelle vaerdi

. [2] tilsidesaettes til stop
. [3] tilsideszettes til jog-hastighed
. [4] tilsidesaettes til maksimumhastighed

. [5] tilsidesaettes til stop med efterfglgende trip

[0] * Ikke aktiv

[1] Fastfrys udgang

[2] Stop

[31 Jogging

[4] Maksimumhastighed
[5] Stop og trip

2.9.3. 6-1* Analog indgang 1

Parametre til konfiguration af skalering og greenser for analog indgang 1 (klemme 53).

Ref./Feedback g
[0/MIN] E
Par 6-xx 1500
Hoj ref./ i
feedb.-verd!’
1200
900 7
600 —
300 —
Par 6=xx
Lav ref./ 150 -1
feedb.-verdl’ !
Ex. KA ia 5sv YEN=
Par 6- Ir 6—xx
I.a:r:po’:::llng' eller  Hs] spanding’ eller Andleg Indgang
’Lav strem’ ‘Hoj sirom’

6-10 Klemme 53, lav spaending

Range: Funktion:

0,07 vk [FC 301: OV - par. 6-11] Indtast den lave spaendingsveerdi. Denne analoge indgangsskaleringsvaerdi bgr svare til den mindste reference-
[FC 302: -10V - par. 6-11] veerdi, indstillet i par. 6-14. Se ogsé afsnittet Referencehdndtering.
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6-11 Klemme 53, hgj speending
Range: Funktion:

10,0V* [Par. 6-10 til 10,0 V] Indtast den hgje spaendingsveerdi. Denne analoge indgangsskaleringsvaerdi skal svare til den hgje reference-/
feedbackvaerdi, der indstilles i par. 6-15.

6-12 Klemme 53, lav strgm

Range: Funktion:

0,14 mA* [0,0 til par. 6-13 mA] Indtast den lave strgmveerdi. Dette referencesignal bgr svare til den mindste referencevaerdi, indstillet i par. 3-02.
Denne veerdi skal indstilles til >2 mA for at aktivere Live zero-timeoutfunktionen i par. 6-01.

6-13 Klemme 53, hgj strgm
Range: Funktion:
20,0 mA¥ [ Par. 6-12 til 20,0 ma]  Indtast den hgje stramvaerdi svarende til den hgje reference-/feedback, der er indstillet i par. 6-15.

6-14 Klemme 53, lav reference/feedback veaerdi
Range: Funktion:

0,000 Enhed* [-1000000,000 til par. Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, der svarer til den lave spaending/lave strgm, der er angivet i par.
6-15] 6-10 og 6-12.

6-15 Klemme 53, hgj ref./feedback veerdi

Range: Funktion:
1500,000 Enhed* [Par. 6-14 til Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s& den svarer til den maksimale referencefeedbackvaerdi, indstillet
1000000,000] i par. 6-11 og 6-13.

6-16 Klemme 53, filtertidskonstant

Range: Funktion:

0,001s* [0,001 - 10,000 s] Indtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af digital stgj pa
klemme 53. En hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men gger ogsa tidsforsinkelsen gennem filteret.
Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

2.9.4. 6-2* Analog indgang 2

Parametre til konfiguration af skalering og greenser for analog indgang 2 (klemme 54).

6-20 Klemme 54, lav spaending
Range: Funktion:

0,07 vk [FC 301: OV - par. 6-11] Indtast den lave spaendingsvaerdi. Denne analoge indgangsskaleringsvaerdi bgr svare til den mindste reference-
[FC 302: -10V - par. 6-11] veerdi, indstillet i par. 3-02. Se ogsa afsnittet Referencehdndtering.

6-21 Klemme 54, hgj speending
Range: Funktion:

10,0v* [Parameter 6-20 til 10,0 v] Indtast den hgje spzendingsveerdi. Denne analoge indgangsskaleringsveerdi skal svare til den hgje reference/
feedbackvaerdi, der indstilles i par. 6-25.

6-22 Klemme 54, lav strgm
Range: Funktion:

0,14 mA* [0,0 il par. 6-23 mA] Indtast den lave strgmveerdi. Dette referencesignal bgr svare til den mindste referenceveerdi, indstillet i par. 3-02.
Denne vaerdi skal indstilles til >2 mA for at aktivere Live zero-timeoutfunktionen i par. 6-01.

6-23 Klemme 54, hgj strgm
Range: Funktion:
20,0 m AX [Par. 6-22 til - 20,0 mA] Indtast den hgje stremvaerdi svarende til den hgje reference/feedbackvaerdi, der angives i par. 6-25.
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6-24 Klemme 54, lav ref./feedback veerdi
Range: Funktion:

0,000 Enhed* [-1000000,000 til par. Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s& den svarer til den mindste referencefeedbackvaerdi, indstillet i
6-25] par. 3-02.

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedbackveerdi

Range: Funktion:
1500,000 Enhed* [Par. 6-24 til Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s den svarer til den maksimale referencefeedbackveerdi, indstillet
1000000,000] i par. 3-03.

6-26 Klemme 54, filtertidskonstant
Range: Funktion:

0,0015* [0,001 - 10,000 s] Indtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af digital stgj pa
klemme 54. En hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men gger ogsa tidsforsinkelsen gennem filteret.
Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

2.9.5. 6-3* Analog indgang 3 (MCB 101)

Parametergruppe til konfiguration af skalering og graenser for analog indgang 3 (X30/11) placeret p& optionsmodul MCB 101.

6-30 Klemme X30/11, lav speending

Range: Funktion:
0,07 V¥ [0 - par. 6-31] Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s& den svarer til den lave reference/feedbackveerdi (indstillet i
par. 6-34).

6-31 Klemme X30/11, hgj speending

Range: Funktion:
10,0 vk [Par. 6-30 til 10,0 V] Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s den svarer til den hgje reference-/feedbackvaerdi (indstillet i
par. 6-35).

6-34 Klemme X30/11 lav ref./feedback veerdi
Range: Funktion:

0,000 Enhed® [1000000.000 til par, Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, s& den svarer til den lave spaendingsvaerdi (indstillet i par. 6-30).
6-35]

6-35 Klemme X30/11 Hgj ref./feedback veerdi

Range: Funktion:
1500,000 Enhed [Par. 6-34 til Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s& den svarer til den lave spaendingsveerdi (indstillet i par. 6-31)
1000000,000]

6-36 Klemme X30/11, filtertidskonstant
Range: Funktion:

0,001s* [0,001 - 10,000 s] A 1%t bestil digitalt lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af elektrisk stgj p& klemme X30/11.
Par. 6-36 kan ikke aendres, mens motoren kgrer.

2.9.6. 6-4* Analog indgang 4 (MCB 101)

Parametergruppe til konfiguration af skalering og greenser for analog indgang 4(X30/12), der er placeret pd optionsmodul MCB 101.

6-40 Klemme X30/12, lav spaending

Range: Funktion:
0,7 vk [0 til par. 6-41] Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, sd den svarer til den hgje reference-/feedbackvaerdi indstillet i
par. 6-44.
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6-41 Klemme X30/12, hgj speending

Range: Funktion:
10,0V* [Par. 6-40 til 10,0 V] Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, sd den svarer til den hgje reference/feedbackvaerdi, der er ind-
stillet i 6-45.

6-44 Klemme X30/12, Lav ref./feedback veerdi
Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, sa den svarer til den lave spaendingsvaerdi, der er indstillet i par. 6-40.

0,000 Enhed*® [-1000000,000 til par.
6-45]

6-45 Klemme X30/12 hgj ref./feedback veerdi

Range: Funktion:
1500,000 Enhed* [Par. 6-44 til Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s& den svarer til den hgje spaendingsvaerdi, der er indstillet i par.
1000000.000] 6-41.

6-46 Klemme X30/12, filtertidskonstant
Range: Funktion:
0,001s* [0,001 - 10,000 s] A 1%t bestil digitalt lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af elektrisk stgj p& klemme X30/12.

Par. 6-46 kan ikke aendres, mens motoren kgrer.

2.9.7. 6-5* Analog udgang 1

Parametre til konfiguration af skalering og graenser for analog udgang 1, dvs. klemme 42. Analoge udgange er strgmudgange: 0/4 — 20 mA. Stelklemme
(klemme 39) er den samme klemme og har samme elektriske potentiale for analog og digital steltilslutning. Oplgsningen pd analog udgang er 12 bit.

6-50 Klemme 42, udgang

Option: Funktion:
Veelg funktionen af klemme 42 som en analog stremudgang.

[0] Ingen funktion

[52] MCO 305 0-20 mA

[53] MCO 305 4-20 mA

[100] Udgangsfrekvens 0-20
mA

[101] Reference 0-20 mA

[102] Feedback

[103] Motorstrgm 0-20 mA

[104] Moment ift. graense
0-20 mA

[105] Moment ift. nom. 0-20
mA

[106] Effekt

[107] Hastighed

[108] Moment

[109] Maks. udgangsfre-
kvens 0-20 mA

[130] Udgangsfrekvens 4-20
mA

[131] Reference 4-20 mA

[132] Feedback 4-20 mA

[133] Motorstrgm 4-20 mA
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[134] Moment % greense
4-20 mA

[135] Moment % nom. 4-20
mA

[136] Effekt 4-20 mA

[137] Hastighed 4-20 mA

[138] Moment 4-20 mA

[139] Busstyring 0-20 mA

[140] Busstyring 4-20 mA

[141] Busstyring 0-20 mA, ti-
meout

[142] Busstyring 4-20 mA, ti-
meout

[150] Maks. udgangsfre-

kvens 4-20 mA

6-51 Klemme 42, udgang minimumskalering

Se tegningen nedenfor for flere oplysninger.

0%* [0 — 200 %] Skalerer den minimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal p& klemme 42 som procentdel af den mak-
simale signalvaerdi. For eksempel programmeres 25 %, hvis 0 mA (eller 0 Hz) gnskes ved 25 % af den maksimale
udgangsveerdi. Skaleringsveerdier op til 100 % mé aldrig vaere hgjere end den tilsvarende indstilling i par. 6-52.

6-52 Klemme 42, udgang maksimumskalering

Range: Funktion:

100 %X [000 - 200%] Skaler den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal pd klemme 42. Indstil vaerdien til maksimum-
veerdien for strgmsignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere strgm end 20 mA ved fuld skala; eller
20 mA ved et udgangssignal pd mindre end 100 % af den maksimale signalvaerdi. Hvis 20 mA er den gnskede
udgangsstrgm ved veerdier mellem 0-100 % af det fulde udgangssignal, skal procentvaerdien programmeres i
parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis en strgm p& mellem 4 og 20 mA gnskes ved maksimal signaleffektivitet
(100 %), beregnes procentvaerdien pé fglgende made:

j 9
20 mA | onsket maksimal strom x 100 % je. 10 mA % X100 = 200%
Strgm E
(mAl | g
<]
20 =]
|
|
|
|
|
0/4 - | o
0% AnalogI Anélog 160% Analogtr
udg.-skala udg.-skala udgangssignal
lav hgj eks:hast.
P 6-51 P 6-52 [O/MIN]

6-53 Klemme 42, udgangsbusstyring

Range: Funktion:

0.00%* [0.00 — 100.00 %] Holder niveauet p& Udgang 42, hvis denne er styret af bus.
6-54 Klemme 42, Preset for udgangs-timeout

Range: Funktion:

0.00%* [0.00 — 100.00 %] Holder preset-niveauet pd Udgang 42.

1 tilfeelde af at en bus-timeout og en timeout-funktion er valgt i par. 6-50, vil udgangen blive forh&ndsindstillet
til dette niveau.
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2.9.8. 6-6* Analog udgang 2 (MCB 101)

Analoge udgange er strgmudgange: 0/4 - 20 mA. Stelklemme (klemme X30/8) er den samme klemme og har samme elektriske potentiale for almindelig
analog tilslutning. Oplgsningen pd analog udgang er 12 bit.

6-60 Klemme X30/8, udgang
Option: Funktion:
[0] Ingen drift

[101] Udgangsfrekvens (0.
1000 Hz), 4,20 mA
Reference (Ref min-
max), 0,20 mA

[103] Feedback (FB  min-
maks), 4,20 mA
Motorstrgm (0-Imaks),
0,20 mA

[105] Moment ift. 0-Tgraen,
4,20 mA
Moment ift. 0-Tnom,
0,20 mA

[107] Effekt (0-Pnom), 4,20
mA
Hastighed  (0-Hastig-
hedmaks), 0,20 mA

[130] Moment (+/-160 %
moment), 4-20 mA
Udgangsfrekvens 4-20
mA

[132] Feedback 4-20 mA

[134] Moment % greaense
4-20 mA
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[136] Effekt 4-20 mA

[137] Hastighed 4-20 mA

[138] Moment 4-20 mA

[139] Busstyring 0-20 mA

[140] Busstyring 4-20 mA

[141] Busstyring 0-20 mA, ti-
meout

[142] Busstyring 4-20 mA, ti-
meout

[150] Maks. udgangsfre-

kvens 4-20 mA

6-61 Klemme X30/8 udgangsminimumsskala

Range: Funktion:

0%* [0.00 - 200 %] Skalerer den laveste udgangsstyrke for det valgte analoge signal pd klemme X30/8. Skaler minimumvaerdien som
en procentdel af den maksimale signalvaerdi, dvs. at hvis 0 mA (eller 0 Hz) gnskes ved 25 % af den maksimale
udgangsveerdi, programmeres 25 %. Vaerdien md aldrig vaere hgjere end den tilsvarende indstilling i par. 6-62,
hvis veerdien er under 100 %.
Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.

6-62 Klemme X30/8 udgang maksimumskalering

Range: Funktion:

100%* [0.00 - 200 %] Skalerer den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal p& klemme X30/8. Skaler veerdien til den
gnskede maksimumveerdi for stramsignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere strgm end 20 mA ved
fuld effekt eller 20 mA ved et udgangssignal p& mindre end 100 % af den maksimale vaerdi. Hvis 20 mA er den
gnskede udgangsstrgm ved vaerdier mellem 0-100 % af det fulde udgangssignal, skal procentveerdien program-
meres i parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis en strgm pd mellem 4 og 20 mA gnskes ved maksimal
signaleffektivitet (100 %), beregnes procentveerdien pa fglgende made:

20 mA | onsket maksimal strem x 100 % je. 10 mA - % X100 = 200%

2.10. Parametre: Styreenheder

2.10.1. 7-** Styreenheder

Parametergruppe til konfiguration af applikationsstyring.

2.10.2. 7-0* Hastighed, PID-styr.

Parametre til konfiguration af hastigheds-PID-styring.

7-00 Hastighed, PID-feedbackkilde

Option: Funktion:
Veelg encoderen til feedback med lukket slgjfe.
Feedback kan komme fra en anden encoder (typisk monteret pd selve applikationen) end den motormonterede
encoderfeedback, der er valgt i par. 1-02.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

[0] Motorfeedb. par. 1-02
(Kun FC 302)

[1] 24 V-encoder

[2] MCB 102

[3] MCB 103

[4] MCO-encoder 1
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[5] MCO-encoder 2

NB!
Hvis separate encodere anvendes (kun FC 302) skal rampeindstillingsparametre i grupperne 3-4*, 3-5%, 3-6*, 3-7* og 3-8* justeres,
sd de svarer til gearforholdet mellem de to encodere.

7-02 Proportionalforsteerkning

Range: Funktion:

Starrelsesrelateret [0.000 - 1.000]  Indtast proportionalforstaerkningen for hastighedsstyringen. Proportionalforsteerkningen forsteerker fejlangivel-
sen (dvs. afvigelsen mellem feedback-signal og seetpunkt). Denne parameter anvendes sammen med par. 1-00
Hastighed dben slgjfe-styring [0] og Hastighed lukket slajfe [1]-styring. Ved hgj forstaerkning opnas hurtig sty-
ring. Hvis forsteerkningen er for kraftig, kan processen blive ustabil.

7-03 Hastighed, PID-integrationstid

Range: Funktion:

8,0 ms¥ [2,0 - 20000,0 ms] Indtast hastighedsstyringens integrationstid, som afggr hvor leenge PID-regulatoren er om at udbedre fejlen. Jo
starre fejlen er, des hurtigere vil forstaerkningen stige. Integrationstiden vil give en forsinkelse af signalet og
dermed have en deempende effekt, og kan anvendes til eliminering af hastighedsfejl i stationzer tilstand. Der
opnds hurtig styring ved en kort integrationstid, men hvis integrationstiden er for kort, bliver processen ustabil.
Hvis integrationstiden er for lang, kan der forekomme store afvigelser fra den gnskede reference, da procesre-
gulatoren vil veere lang tid om at udbedre fejl. Denne parameter anvendes sammen med Hastighed &ben
slgjfe- [0] og Hastighed lukket slgjife [1]-styring, indstillet i par. 1-00 Konfigurationstilstand.

7-04 Hastighed, PID-differentieringstid
Range: Funktion:

30,0 ms [0,0 - 200,0 ms] Indtast hastighedsstyringsdifferentieringstiden. Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl. Den giver en
forstaerkning, der er proportional med aendringen af hastighedsfeedback'et. Jo hurtigere fejlen aendrer sig, desto
kraftigere vil forsteerkningen fra differentiatoren vaere. Forstaerkningen er proportional med den hastighed, fejlen
aendrer sig med. Hvis denne par. indstilles til nul, deaktiveres differentiatoren Denne par. anvendes sammen med
par. 1-00 Hastighed lukket slgjfe [1]-styring.

7-05 Hastighed, PID-diff. forsteerkningsgraense

Range: Funktion:

5.000% [1.0 - 20.0] Indstil en graense for den forsteerkning, der forsynes af differentiatoren. Da den differentielle forsteerkning stiger
ved hgjere frekvenser, kan det vaere gavnligt at begraense forsteerkningen. For eksempel kan man derved opn&
et rent D-led ved lave frekvenser og et konstant D-led ved hgjere frekvenser. Denne par. anvendes sammen med
par. 1-00 Hastighed lukket slgjfe [1]-styring.

7-06 Hastighed, PID-lavpasfiltertid
Range: Funktion:

10,0 ms¥ [1,0 - 100,0 ms] Indstil en tidskonstant for lavpasfilteret til hastighedsstyring. Lavpasfilteret deemper oscilleringerne pa feedback-
signalet og forbedrer ydeevnen i stationeer tilstand. Dette kan veere en fordel, hvis der er meget stgj pa systemet,
se illustrationen herunder. For eksempel hvis der programmeres en tidskonstant (1) p& 100 ms, vil knaekfre-
kvensen for lavpasfilteret veere 1/0,1 = 10 RAD/sek, svarende til (10/2 x p) = 1,6 Hz. PID-regulatoren regulerer
kun et feedbacksignal, der varierer med en frekvens p& mindre end 1,6 Hz. Hvis feedbacksignalet varierer med
en hgjere frekvens end 1,6 Hz, vil PID-regulatoren ikke reagere.

Praktiske indstillinger af par. 7-06 taget fra antal pulseringer pr. omdrejning fra encoderen:

PPR-encoder Par. 7-06
512 10 ms
1024 5ms
2048 2 ms
4096 1ms

Bemaerk, at kraftig filtrering kan skade den dynamiske ydeevne.
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Denne parameter anvendes sammen med par. 1-00 Hastighedsstyring, lukket sigjfe [1] og Moment [2]-styring.
Filtertiden i flux uden fgler skal justeres til 3-5 ms.

Feedback

Disturbed feedback signal

0.6 1 (Sec.)

Lowpass filter
fo = 10 Hz

Filtered feedback signal

Feedback

f— 06 1 (sec.)

7-08 Hastighed, PID-fremfgringsfaktor

Range: Funktion:
0%* [0 - 500%] Referencesignalet forbigdr hastighedsstyreenheden med den specificerede stgrrelse. Denne funktion forgger den

dynamiske ydeevne i hastighedsstyringsslgjfen.

2.10.3. 7-2* Processtyring feedback

Veelg feedbackkilder til proces PID-styringen, og hvordan denne feedback skal hdndteres.

7-20 Proces lukket slgjfe, feedback 1-signal

Option: Funktion:

Det effektive feedbacksignal bestdr af summen af de to forskellige indgangssignaler.
Veelg, hvilken af frekvensomformerens indgange, der skal behandles som kilde til det fgrste af disse feedback-
signaler. Det andet indgangssignal defineres i par. 7-22.

[0] * Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54

[3] Frekvensindgang 29

(kun FC 302)

[4] Frekvensindgang 33

[5] Busfeedback 1

[6] Busfeedback 2

[7] Analog indgang X30/11

[8] Analog indgang X30/12

Option: Funktion:
Det effektive feedbacksignal bestdr af summen af de to forskellige indgangssignaler. Veelg, hvilken af frekvens-
omformerens indgange, der skal behandles som kilde til det andet af disse signaler. Det fgrste indgangssignal
defineres i par. 7-21.

[0] * Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54
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[3] Frekvensindgang 29
(kun FC 302)

[4] Frekvensindgang 33

[5] Busfeedback 1

[6] Busfeedback 2

[7] Analog indgang X30/11

[8] Analog indgang X30/12

2.10.4. 7-3* Proces, PID-req.

Parametre til konfiguration af proces-PID-styringen.

7-30 Proces, PID normal/inverteret styring
Option: Funktion:

Normal og inverteret styring implementeres ved at introducere en forskel mellem reference- og feedbacksignalet.

[0] * Normal Indstiller processtyring til forggelse af udgangsfrekvensen.

[1] Inverteret Indstiller processtyring til reduktion af udgangsfrekvensen.

7-31 Proces, PID-anti windup

Option: Funktion:
[0] * Ikke aktiv Stopper udbedringen af en fejl, ndr udgangsfrekvensen ikke laengere kan justeres.
[1] Aktiv Fortszetter udbedringen af en fejl, selv ndr udgangsfrekvensen ikke leengere kan forgges el. reduceres.

7-32 Startveerdi for proces PID-regulering
Range: Funktion:

00 /MIN* [0 - 6000 O/MIN] Indtast den motorhastighed, der skal vaere et signal til igangseettelse af PID-styring. Nar der er teendt for strgm-
men, vil frekvensomformeren begynde rampning og kgre under hastighedsstyring med &ben slgjfe. Derefter, ndr
proces PID-starthastigheden er opndet, vil frekvensomformeren skifte til proces PID-styring.

7-33 Proces PID-proportionalforsteerkning

Range: Funktion:

0,01 finder ikke anvendelse® [0,00 Indtast PID-proportionalforstaerkning. Proportionalforstaerkningen ganger fejlen op mellem saetpunktet og feed-
- 10,00 N/A] backsignalet.

7-34 Proces, PID-integrationstid

Range: Funktion:

10000,00 s* [0.01 - 10000.00] Indtast PID-integrationstiden. Integratoren giver en stigende forsteerkning ved en konstant fejl mellem saet-
punktet og feedbacksignalet. Integrationstiden er den tid, integratoren skal bruge for at n& samme forstaerkning
som proportionalforstaerkning.

7-35 Proces, PID-differentieringstid
Range: Funktion:

* _ Indtast PID-differentieringstiden. Differentiatoren reagerer ikke pd en konstant fejl, men yder forstaerkning, nér
0,00 s™ [0,00 - 10,00 s]
fejlen aendres. Jo kortere PID-differentieringstiden er, jo mere forstaerkning yder differentiatoren.

7-36 Proces, PID-difference forsteerkningsgraense

Range: Funktion:

5,0 finder ikke anvendelse® [1,0- Indtast en greense for differentiatorforsteerkning (DG). Hvis der ikke er nogen graense, vil DG gges ved hurtige

50,0 N/A] aendringer. Begraens DG for at opnd ren differentiatorforstaerkning ved langsomme aendringer og konstant dif-
ferentiatorforsteerkning ved hurtige aendringer.

[ary

03
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7-38 Proces PID-feed forward-faktor
Range: Funktion:

0%* [0 - 500%] Indtast PID-fremfgringsfaktor (FF). FF-faktoren sender et konstant fragment af referencesignalet til bypass af
PID-styringen, sd PID-styringen kun pdvirker den resterende del af styresignalet. Enhver aendring i denne para-
meter, vil derfor pdvirke motorhastigheden. Nar FF-faktoren aktiveres giver den mindre oversving samt hgj
dynamik ved aendring af saetpunktet. Par. 7-38 er aktiv, nér par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til [3]
Proces.

7-39 Pa referencebandbredde

Range: Funktion:

50, % [0 - 200%] Angiv P8 referencebdndbredden. Nar PID-styrefejlen (forskellen pd referencen og feedbacksignalet) er mindre
end den satte veerdi for denne parameter, er statusbit'en for P& reference hgj, dvs. =1.

2.11. Parametre: Kommunikation og optioner

2.11.1. 8-** Komm. og optioner

Parametergruppe til konfiguration af kommunikation og optioner.

2.11.2. 8-0* Generelle indstillinger

Generelle indstilling til kommunikation og optioner.

8-01 Styrested
Indstillingen af denne parameter tilsidesaetter indstillingerne i par. 8-50 til 8-56.

[0] * Digital og styreord Styring ndr bade digital indgang og styreord anvendes.
[1] Kun digital Styring kun med digitale indgange.
[2] Kun styreord Styring kun med styreord.

8-02 Styreordskilde

Option: Funktion:

[0] Ingen

[1] FC RS485

[2] FC USB

[3] Option A

[4] Option B

[5] Option CO

[6] Option C1

[30] Ekstern Can Veelg kilden til styreordet: en af to serielle graenseflader eller fire installerede optioner. Frekvensomformeren

indstiller under den indledende opstart automatisk denne parameter til Option A [3], hvis den registrerer en
gyldig fieldbus-option i &bning A. Hvis denne option fjernes, registrerer frekvensomformeren en aendring i kon-
figurationen og sendrer par. 8-02 tilbage til fabriksindstillingen FC R$485, hvorefter frekvensomformeren tripper.
Hvis der installeres en option efter den fgrste opstart, sendres indstillingen i par. 8-02 ikke, men frekvensom-
formeren tripper, og displayet viser: Alarm 67 Option aendret.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

8-03 Styreordstimeouttid

Range: Funktion:

1,05* [0,1 - 18000,0 s] Indtast den tid, der maksimalt forventes at g& mellem modtagelsen af to pd hinanden fglgende telegrammer.
Hvis denne tid overskrides, formodes den serielle kommunikation at veere ophgrt. Funktionen, der er valgt i par.
8-04 Styreordstimeoutfunktion vil derefter blive udfgrt. Timeout-teelleren udigses af et gyldigt styreord.
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8-04 Styreordstimeoutfunktion

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret

[1] Fastfrys udgang

[2] Stop

[3] Jogging

[4] maks. Hastighed

[5] Stop og trip

[7] Veelg opseetning 1

[8] Veelg opseetning 2

[9] Veelg opsaetning 3

[10] Veelg opseetning 4 Veelg timeoutfunktionen. Timeoutfunktionen aktiveres, hvis styreordet ikke opdateres inden for det tidsrum, der

er angivet i par. 8-03 Styreordstimeouttid.

- Ikke aktiv [0]: Genoptag styring via seriel bus (fieldbus eller standard) ved at anvende det seneste
styreord.

- Fastfrys udgang [1]: Fastfrys udgangsfrekvensen, indtil kommunikationen genoptages.

- Stop [2]: Stop med automatisk genstart, ndr kommunikationen genoptages.

- Jogging [3]: Motoren kgrer ved JOG-frekvensen, indtil kommunikationen genoptages.

- Maks. -frekvens [4]: Motoren kgrer ved maksimumfrekvensen, indtil kommunikationen genoptages.

- Stop og trip [5]: Stop motoren, og nulstil derefter frekvensomformeren for at genstarte: via fieldbus,
nulstillingstasten pa LCP eller en digital indgang.

- Veelg opsaetning 1-4 [7] - [10]: Denne option aendrer opsaetningen efter genetableringen af kommu-
nikationen, ndr et styreordstimeout har fundet sted. Hvis kommunikationen genoptages og far timeout-
situationen til at forsvinde, definerer par. 8-05 Slut p8 timeout-funktion, om opsztningen fra fgr
timeout-situationen skal genoptages, eller om den opsaetning, der understgttes af timeoutfunktionen,
skal holdes. Bemaerk folgende pakraevede konfiguration for at andre opszetningen efter et timeout:
Indstil par. 0-10 Aktiv opseetning til Multiopsaetning [9], og vaelg den relevante sammenkaedning i par.
0-12 Denne opseetning knyttet til.

8-05 Slut pa timeout-funktion

Veelg den handling, der skal udferes, nér et gyldigt styreord efter et timeout er modtaget. Denne parameter er kun

aktiv, ndr par. 8-04 er indstillet til [Opsaetning 1-4].

[0] Hold opszetn. Holder opsaetningen, der er valgt i par. 8-04, og der vises en advarsel, indtil par. 8-06 skifter. Fre-
kvensomformeren genoptager den oprindelige opsaetning.

[1] * Genoptag opsaetning Genoptager den opszaetning, der var aktiv, fgr timeout opstod.

8-06 Nulstil styreordstimeout

Option: Funktion:
[0] * Ingen nulstilling
[1] Nulstilling Veelg Nulstilling [1] for at f& frekvensomformeren til at vende tilbage til den oprindelige opszetning efter et

styreordstimeout. N&r veerdien er indstillet til Vu/stilling [1], udferer frekvensomformeren nulstillingen og stiller
umiddelbart tilbage til indstillingen Zngen nulstilling [0].

Veelg Udffor ikke nulstilling [0] for at bevare opsaetningen specificeret i par. 8-04 Vaelg opsaetning 1-4 efter et
styreordstimeout.

Denne parameter er kun aktiv, ndr Hold opsaetning [0] er valgt i par. 8-05 Slut pé timeout-funktion.

8-07 Diagnoseudlgser

Option: Funktion:
[0] * Deaktiver
[1] Udlgs ved alarmer
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[2] Udlgs alarm/advarsel.  Denne parameter aktiverer og styrer frekvensomformerens diagnosefunktion og ggr det muligt at udvide diag-
nosedata til 24 byte.

NB!
Det geelder kun Profibus.

- Deaktiver[0]: Send ikke udvidede diagnosedata, selvom de matte forekomme i frekvensomformeren.

- Udlos ved alarmer [1]: Send udvidede diagnosedata, ndr en eller flere alarmer forekommer i alarm-
parameter 16-90 eller 9-53.

- Udlos alarm/advarsel. [2]: Send udvidede diagnosedata, hvis en eller flere alarmer eller advarsler fore-
kommer i alarmparameter 16-90, 9-53 eller advarselsparameter 16-92.

Indholdet af den udvidede diagnoseramme er som fglger:

Byte Indhold Beskrivelse

0-5 Standard DP-diagnosedata Standard DP-diagnosedata

6 PDU-laengde xx Header med udvidede diagnosedata

7 Statustype = 0x81 Header med udvidede diagnosedata

8 Port = 0 Header med udvidede diagnosedata

9 Statusoplysning = 0 Header med udvidede diagnosedata
10- 13 VLT-par. 16-92 VLT-advarselsord

14-17 VLT-par. 16-03 VLT-statusord

18 - 21 VLT par. 16-90 VLT alarmord

22-23 VLT-par. 9-53 Kommunikationsadvarselsord (Profibus)

Aktivering af diagnose kan fordrsage gget trafik pd bussen. Diagnosefunktionerne understgttes ikke af alle
Fieldbus-typer.

2.11.3. 8-1* Styre ordsindstilinger

Parametre til konfiguration af optionens styreordsprofil.

8-10 Styreordsprofil

Option: Funktion:

[0] * FC-profil

[1] PROFIdrive-profil

[5] ODVA

[7] CANopen DSP 402 Veelg fortolkning af de styre- og statusord, som svarer til den installerede fieldbus. Kun gyldige valg for den

fieldbus, der er installeret i port A, vil vaere synlige i LCP-displayet.

For vejledning i valg af FC-profil [0] og PROFIdrive-profil [1] se afsnittet Serie/ kommunikation via RS 485-
graensefiade.

For yderligere vejledning i valg af PROFIdrive-profi/[1], ODVA [5] og CANopen DSP 402 [7], se betjeningsvej-
ledning for den installerede fieldbus.

8-13 Konfigurerbart statusord

Option: Funktion:

Denne parameter muligggr konfiguration af bit 12-15 i statusordet.
[0] Ingen funktion
[1] ES Profilstandard Funktionen korresponderer profilstandarden, der er valgt i par. 8-10.
[2] Kun alarm 68 Kun indstillet i tilfelde af en alarm 68.
[3] Trip eksklusiv alarm 68 Indstillet i tilfaelde af trip, undtagen hvis trip udfgres af en alarm 68.
[16] T37 DI-status Bit indikerer status p& klemme 37.

“0" indikerer, at T37 er lav (sikker standsning)
“1” indikerer, at T37 er hgj (normal)
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2.11.4. 8-3* Portindstillinger for frekvensomformer

Parametre til konfiguration af frekvensomformerporten.

8-30 Protokol

Option: Funktion:
[0] ES FC
[1] FC MC Veelg protokol for FC-porten (standard).

8-31 Adresse
Range: Funktion:

1% [1-126] Indtast adressevalg til FC-porten (standard).
Gyldigt interval: 1 - 126.

8-32 FC-portens baud-hastighed

Option: Funktion:

[0] 2400 baud

[1] 4800 baud

[2] * 9600 baud

[3] 19200 baud

4] 38400 baud

[7] 115200 baud Valg af baud-hastighed for FC-porten (standard) .

8-35 Minimum svarforsinkelse
Range: Funktion:

10ms* [1 - 500 ms] Angiv en minimumforsinkelsestid mellem modtagelse af en forespgrgsel og afsendelse af et svar. P4 denne made
kan forsinkelser i modemsvartider overvindes.

8-36 Maks. svartidsforsinkelse Maks. svartidsforsinkelse

Range: Funktion:

5000ms* [1 - 10000 ms] Angiv den maks. tilladte forsinkelsestid ml. transmission af en forespgrgsel og modtagelse af svar. Overskridelse
af denne forsinkelse medfgrer styreordstimeout.

8-37 Maks. forsinkelse mellem tegn
Range: Funktion:

25ms* [0 - 30 ms] Angiv det maksimale tilladte tidsinterval mellem modtagelse af to bytes. Denne parameter aktiverer timeout, hvis
transmissionen afbrydes.
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-30 er indstillet til FC MC-protokol [1].

8-40 FC MC-protokolseet

Option: Funktion:

[1] * Standardtelegram 1

[200] Brugerdefineret tele- Giver mulighed for at anvende frit konfigurerbare telegrammer eller standardtelegrammer til FC-porten.
gram

2.11.5. 8-5* Digital/bus

Parametre til konfiguration af Digital/Bus-kombination af styreord.

8-50 Veelg frilgb
Veelg styring af frilgbsfunktionen via klemmerne (digital indgang) og/el. via bussen.

[0] Digital indgang
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[1] Bus

[2] Logisk OG

[3] * Logisk ELLER
NB!

Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

8-51 Kvikstop, valg

Option: Funktion:

[0] Digital indgang

[1] Bus

[2] Logisk OG

[3] * Logisk ELLER Veelg styring af Kvikstop-funktionen via klemmerne (digital indgang) og/el. via bussen.
NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styre-
ord.

8-52 Veelg DC-bremse
Veelg styring af DC-bremsen via klemmerne (digital indgang) og/el. via fieldbussen.

[0] Digital indgang
[1] Bus
[2] Logisk OG

NB!

Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

8-53 Veelg start

Veelg styring af frekvensomformerens startfunktion via klemmerne (digital indgang) og/eller via fieldbussen.
[0] Digital indgang

[1] Bus Aktiverer startkommandoen via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.

[2] Logisk OG Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere via en af de
digitale indgange.

[3] * Logisk ELLER Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en af de digitale
indgange.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.
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8-54 Veelg reversering

Option: Funktion:

[0] Digital indgang

[1] Bus

(2] Logisk OG

31 * Logisk ELLER Veelg styring af frekvensomformerens reverseringsfunktion via kiemmerne (digital indgang) og/eller via field-
bussen.

Veelg Bus [1] for at aktivere reverseringskommandoen via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-opti-
onen.

Veelg Logisk OG [2] for at aktivere reverseringskommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport
OG yderligere via en af de digitale indgange.

Veelg Logisk ELLER[3] for at aktivere reverseringskommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport
ELLER via en af de digitale indgange.

NB!

Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styre-
ord.

8-55 Veelg opseetning
Veelg styring af frekvensomformerens opsaetning via klemmerne (digital input) og/eller via fieldbussen.

[0] Digital indgang
[1] Bus Aktiverer valg af opsaetning via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.
[2] Logisk OG Aktiverer valg af opsaetning via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere via en af de
digitale indgange.
[3] ES Logisk ELLER Aktiverer valg af opsaetning via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en af de digitale
indgange.
NB!

Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

8-56 Veelg preset-reference
Veelg styring af frekvensomformerens valg af preset-reference via klemmerne (digital indgang) og/eller via fieldbussen.

[0] Digital indgang
[1] Bus Aktiverer preset-referencevalget via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.
[2] Logisk OG Aktiverer preset-referencevalget via fieldbus/den serielle kommunikationsport OG yderligere via en
af de digitale indgange.
[3] ES Logisk ELLER Aktiverer preset-referencevalget via fieldbus/den serielle kommunikationsport ELLER via en af de
digitale indgange.
NB!

Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

2.11.6. 8-9* Bus-jog

Parametre til konfiguration af Bus-jog.
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8-90 Bus-jog 1, hastighed
Range: Funktion:
100 O/MIN* [0 - par. 4-13 O/MIN] Angiv jog-hastigheden. Denne er en fast jog-hastighed, der aktiveres via den serielle port el. fieldbus-optionen.

8-91 Bus-jog 2, hastighed
Range: Funktion:
200 O/MIN* [0 - par. 4-13 O/MIN] Angiv jog-hastigheden. Denne er en fast jog-hastighed, der aktiveres via den serielle port el. fieldbus-optionen.

2.12. Parametre: Profibus

2.12.1. 9-** Profibus

Parametergruppe til samtlige Profibus-specifikke parametre.

9-00 Seetpunkt
Range: Funktion:

0* [0-65535] Denne parameter modtager cyklisk reference fra en masterklasse 2. Hvis styreprioriteten er indstillet til master-
klasse 2, hentes referencen til frekvensomformeren fra denne parameter, hvorimod den cykliske reference
ignoreres.

9-07 Faktisk veerdi
Range: Funktion:

0* [0-65535] Denne parameter leverer MAV til masterklasse 2. Parameteren er gyldig, ndr styreprioriteten er indstillet til ma-
sterklasse 2.

9-15 PCD-skrivekonfiguration

Array [10]

Ingen

3-02 Minimumreferen-
ce

3-03 Maksimumrefe-
rence

3-12 Catch up/slow
down

3-41 Rampe 1, rampe-
op-tid

3-42 Rampe 1, rampe-
ned-tid

3-51 Rampe 2, rampe-
op-tid

3-52 Rampe 2, rampe-
ned-tid

3-80 Jog-rampetid
3-81 Kvikstop rampetid

4-11 Motorhastighed,
lav graense [O/MIN]

4-13 Motorhastighed,
hgj graense [O/MIN]

4-16 Momentgraense
for motordrift
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4-17 Momentgraense
for generatordrift

7-29 Maksimumfeed-
back

8-91 Bus-jog 2, hastig-
hed

16-82 Fieldbus-REF. 1

34-02 PCD 2 Skriv til

‘
(@]
o

34-04 PCD 4 Skriv til

‘
Q
o

34-06 PCD 6 Skriv til

‘
Q
o

34-08 PCD 8 Skriv til

‘
(@]
o

34-10 PCD 10 Skriv til Veelg de parametre, der skal knyttes til PCD 3 til 10 i telegrammerne. Antallet af tilgaengelige PCD'er afhaenger
MCO af telegramtypen. Veerdierne i PCD 3 til 10 vil séledes blive skrevet til de valgte parametre som dataveerdier.
Alternativt kan et standard Profibus-telegram specificeres i par. 9-22.

9-16 PCD-leesekonfiguration

Array [10]

16-00 Styreord

16-02 Reference %

16-04 Vigtigste faktiske
veerdi [enhed]

16-09 Tilpas. udlaes.

16-11 Effekt [hk]

[y
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16-13 Frekvens

16-16 Moment
16-17 Hastighed [O/
MIN]

16-19 KTY-fglertempe-
ratur

16-30 DC Link-spaen-
ding

16-33 Bremseenergi /2
min  16-34  Kglepl.-
temp.

16-38 SL-styreenheds-
tilstand

16-50 Ekstern referen-
ce

16-52 Feedback [en-
hed]

16-60 Digital indgang

16-62 Analog indgang

(5]
w

16-64 Analog indgang

Tl
‘

16-66 Digital udgang
[bin]

16-68 Frekvens ind-
gang 33 [Hz]

16-70 Pulsudgang 29
[Hz]

—
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16-84 Komm.-options-
statusord [Binaer]

16-90 Alarmord

16-92 Advarselsord

16-94 Udvidet status-
ord

34-21 PCD 1 Udlzes fra

‘
(@]
o

34-23 PCD 3 Udlees fra

‘
(@]
o

34-25 PCD 5 Udlees fra

‘
Q
o

34-27 PCD 7 Udlzees fra

‘
(@]
o

34-29 PCD 9 Udlees fra

‘
(@)
o

34-40 Digitale indgan-

«
o

34-50 Faktisk pos.

34-52 Faktisk master-
position

34-54 Master-indeks-
position

34-56 Sporingsfejl

34-58 Faktisk hast.

[y

13

MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



2. Sadan programmeres M FC 300 Programming Guide

34-60 Synkroniserings-
status

34-61 Aksestatus

34-62 Programstatus ~ Vaelg de parametre, der skal knyttes til PCD 3 til 10 i telegrammerne. Antallet af tilgaengelige PCD'er afhaenger
af telegramtypen. PCD 3 til 10 indeholder den faktiske datavaerdi for de valgte parametre. Standard-Profibus-
telegrammer fremgér af par. 9-22.

9-18 Knudeadresse

Range: Funktion:

126% [0 - 126] Angiv knudeadressen i denne parameter eller alternativt pd hardwarekontakten. For at justere knudeadressen i
par. 9-18 skal hardwarekontakten stilles p& 126 eller 127 (dvs. alle kontakter indstilles til ‘Aktiv’). Ellers viser
denne parameter kontaktens faktiske indstilling.

9-22 Valg af telegram

Option: Funktion:
[1] Standardtelegram 1

[101] PPO 1

[102] PPO 2

[103] PPO 3

[104] PPO 4

[105] PPO 5

[106] PPO 6

[107] PPO 7

[108] * PPO 8 Skrivebeskyttet.

Viser Profibus-telegramkonfigurationen.

9-23 Parametre til signaler

Array [1000]
Skrivebeskyttet

Denne parameter indeholder en liste over signaler, der kan vaelges i par. 9-15 og par. 9-16.

9-27 Parameterredigering

Option: Funktion:

Parametre kan redigeres via Profibus, RS485-standardgraensefladen og LCP.
[0] Deaktiveret Deaktiverer redigering via Profibus.
[1] ES Aktiveret Aktiverer redigering via Profibus.

9-28 Processtyring
Option: Funktion:

Processtyring (indstilling af styreord, hastighedsreference og procesdata) er mulig via enten Profibus eller stan-
dard-fieldbus men ikke via begge p& samme tid. Lokal styring er altid mulig via LCP. Styring via processtyring
er mulig enten via klemmerne eller fieldbussen afhaengigt af indstillingerne i par. 8-50 til 8-56.

[0] Deaktiveret Deaktiverer processtyring via Profibus, og aktiverer processtyring via standard fieldbus eller Profibus Master
class 2.
[ * Aktiver cyklisk master ~ Aktiverer processtyring via Profibus Master Class 1, og deaktiverer processtyring via standard fieldbus eller Pro-

fibus Master class 2.

9-44 Fejlmeddelelsesteeller
Range: Funktion:

0* [0-65535] Denne parameter viser det antal fejlhaendelser, der er lagret i par. 9-45 og 9-47. Bufferkapaciteten er maks. otte
fejlhaendelser. Bufferen og teelleren saettes til 0 ved nulstilling el. opstart.

—
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9-45 Fejlkode
Range: Funktion:

0* [0-0] Denne buffer indeholder alarmordet for samtlige alarmer og advarsler, der er forekommet siden sidste nulstilling
el. opstart. Bufferkapaciteten er maks. otte fejlhaendelser.

9-47 Fejlnummer

Range: Funktion:

o* [0-0] Denne buffer indeholder alarmnummeret (f.eks. 2 for live zero-fejl og 4 for netfaset) for alle alarmer og advarsler,
der forekommet siden sidste opstart. Bufferkapaciteten er maks. otte fejlhaendelser.

9-52 Fejltilstandsteeller
Range: Funktion:

o* [0 - 1000] Denne parameter viser antallet af fejlhaendelser, der er forekommet siden seneste nulstilling eller opstart.

9-53 Profibus-advarselsord
Denne parameter viser Profibus-kommunikationsadvarsler. Se Betjeningsvejledningen til Profibus for at fa yderligere

oplysninger.
Skrivebeskyttet

Bit: Betydning:

0 Forbindelsen til DP-masteren er ikke i orden
1 Anvendes ikke

2 FDL (Field-bus Data link Layer) er ikke i orden
3 Ryd data-kommando modtaget

4 Faktisk veerdi ikke opdateret

5 Baud-hastighedssggning

6 PROFIBUS ASIC sender ikke

7 Initialisering af PROFIBUS er ikke ok

8 Frekvensomformeren trippes

9 Intern CAN-fejl

10 Forkerte konfigurationsdata fra PLC

11 Forkert ID sendt af PLC

12 Intern fejl opstdet

13 Ikke konfigureret

14 Timeout aktiv

15 Advarsel 34 aktiv

9-63 Faktisk baud-hastighed
Option: Funktion:

Denne parameter viser den faktiske baud-hastighed for Profibussen. Profibusmasteren indstiller automatisk
baud-hastigheden.

Skrivebeskyttet
[0l 9,6 kbit/s
[1] 19,2 kbit/s
[2] 93,75 kbit/s
[3] 187,5 kbit/s
[4] 500 kbit/s
[6] 1500 kbit/s
[7] 3000 kbit/s
[8] 6000 kbit/s
[9] 12000 kbit/s
[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 kbit/s
[255] Ingen baud-hastighed
fundet
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9-64 Apparatidentifikation
Range: Funktion:
o* [0 - 0] Den apparatspecifikke identifikation. Se Betjeningsvejledning for Profibus, MG33CXYY for yderligere oplysninger.

9-65 Profilnummer

Range: Funktion:
Skrivebeskyttet

0* [0-0] Denne parameter indeholder profilidentifikationen. Byte 1 indeholder profilnummeret og byte 2 versionsnum-
meret for profilen.

NB!
Denne parameter kan ikke ses via LCP.

9-67 Styreord 1
Range: Funktion:

0* [0-65535] Denne parameter godkender styreordet fra en masterklasse 2 i samme format som PCD 1.

9-68 Statusord 1
Range: Funktion:

0¥ [0-65535] Denne parameter leverer statusordet til masterklasse 2 i samme format som PCD 2.

9-70 Rediger opsaetning

Option: Funktion:
Veelg den opsaetning, der skal redigeres.

[0] Fabriksopsaetning Anvender standarddata. Denne option anvendes som datakilde til at bringe de andre opsaetninger tilbage til en
kendt tilstand.

[1] * Opseetning 1 Redigerer opsaetning 1.
[2] Opseetning 2 Redigerer opsaetning 2.
[3] Opseetning 3 Redigerer opsaetning 3.
[4] Opseetning 4 Redigerer opsaetning 4.
[9] Aktivt setup Fglger den aktive opsaetning valgt i par. 0-10.

Denne parameter er unik for LCP og fieldbusserne. Se ogsd par. 0-11 Rediger opszetning.

9-71 Gem dataveerdier

Option: Funktion:
Parametervaerdier, der er aendret via Profibus, gemmes ikke automatisk i den permanente hukommelse. Anvend
denne parameter til at aktivere en funktion, der lagrer alle parametervaerdier i den permanente hukommelse
EEPROM, sd &ndrede parametervaerdier bevares ved nedlukning.

[0] * Deaktiveret Deaktiverer den permanente hukommelsesfunktion.

[1] Gem redigeret opsaet- Gemmer alle parameterveerdier i den opsaetning, der er valgt i par. 9-70 i den permanente hukommelse. Valget
ning returneres til Ikke aktiv [0], ndr alle veerdierne er gemt.

[2] Gem alle opsaetninger Gemmer alle parametervaerdier for alle opsaetninger i den permanente hukommelse. Valget returnerer til ind-

stillingen Zkke aktiv [0], nér alle parameterveerdier er gemt.

9-72 Nulstilling af frekvensomformer

Option: Funktion:
[0] * Ingen handling
[1] Reset v/nettilslutn. Nulstiller frekvensomformeren ved opstart, som ved effekt-cyclus.

—
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[3] Nulstilling af kommuni- Nulstiller kun Profibus-optionen, hvilket er en fordel efter aendring af bestemte indstillinger i parametergruppe
kationsoption 9-** f.eks. parameter 9-18.
Efter nulstilling forsvinder frekvensomformeren fra bussen, hvilket kan fordrsage en kommunikationsfejl fra
masteren.

9-80 Definerede parametre (1)

Array [116]
Ingen LCP-adgang
Skrivebeskyttet

o* [0 - 115] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er tilgeengelige
for Profibus.

9-81 Definerede parametre (2)

Array [116]
Ingen LCP-adgang
Skrivebeskyttet

o* [0 - 115] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er tilgeengelige
for Profibus.

9-82 Definerede parametre (3)

Array [116]
Ingen LCP-adgang
Skrivebeskyttet

o* [0 - 115] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er tilgeengelige
for Profibus.

9-83 Definerede parametre (4)

Array [116]
Ingen LCP-adgang
Skrivebeskyttet

o* [0 - 115] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er tilgeengelige
for Profibus.

9-84 Definerede parametre (5)
Range: Funktion:
Array [116]
Ingen LCP-adgang
Skrivebeskyttet

o* [0 - 115] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er tilgaengelige
for Profibus.
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9-90 Andrede parametre (1)

Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformerparametre, der afviger fra fabriksindstillingen.

Array [116]
Ingen LCP-adgang

Skrivebeskyttet

0* [0-115]

9-91 /AEndrede parametre (2)

Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformerparametre, der afviger fra fabriksindstillingen.

Array [116]
Ingen LCP-adgang

Skrivebeskyttet

0* [0-115]

9-92 /Andrede parametre (3)

Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformerparametre, der afviger fra fabriksindstillingen.

Array [116]
Ingen LCP-adgang

Skrivebeskyttet

0* [0-115]

9-94 /Endrede parametre (5)

Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformerparametre, der afviger fra fabriksindstillingen.

Array [116]
Ingen LCP-adgang

Skrivebeskyttet

0* [0-115]

2.13. Parametre: DeviceNet CAN-fieldbus

2.13.1. 10-** DeviceNet og CAN-Fieldbus

Parametergruppe til DeviceNet CAN-fieldbus parametre.
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2.13.2. 10-0* Feelles indstillinger

Parametergruppe til konfiguration af generelle CAN-fieldbus-optioner.

10-00 CAN-protokol

Option: Funktion:
[0] CANopen
[1] * DeviceNet Viser den aktive CAN-protokol.

NB!
Optionerne afhaenger af den installerede option.

10-01 Valg af baud-hastighed

Option: Funktion:

[16] 10 Kbps

[17] 20 Kbps

[18] 50 Kbps

[19] 100 Kbps

[20] * 125 Kbps

[21] 250 Kbps

[22] 500 Kbps Veelg fieldbussens transmissionshastighed. Valget skal svare til transmissionshastigheden for masteren og de

gvrige fieldbus-knuder.

10-02 MAC ID
Range: Funktion:

63% [0 - 127] Valg af nodeadresse. Hver enkelt station, der er forbundet til det samme Device Net-netveerk, skal have en
entydig adresse.

10-05 Udlaesning, fejlteeller for afsendelse
Range: Funktion:

0* [0 - 255] Viser antallet af transmissionsfejl i CAN-styringen, der er forekommet siden sidste opstart.

10-06 Udleesning, fejlteeller for modtagelse

Option: Funktion:

[0] 0-255 Viser, hvor mange modtagefejl, der er forekommet i CAN-styringen siden sidste opstart.

10-07 Afbrydelsesteeller for udleesningsbus
Range: Funktion:

0% [0 - 255] Viser, hvor mange Bus Off-haendelser, der er forekommet siden seneste opstart.

2.13.3. 10-1* DeviceNet

Specifikke parametre til DeviceNet-fieldbussen.

10-10 Procesdatatypevalg

Option: Funktion:
Veelg forekomst (telegram) til datatransmission. De tilgaengelige forekomster er afhaengige af indstillingen af
parameter 8-10 Styreordsprofil.
N&r par. 8-10 er indstillet til [0] FC-profil, er optionerne [0] og [1] i par. 10-10 tilgaengelige.
N&r par. 8-10 er indstillet til [5] ODVA, er optionerne [2] og [3] i par. 10-10 tilgaengelige.
Forekomsterne 100/150 og 101/151 er Danfoss-specifikke. Forekomsterne 20/70 og 21/71 er ODVA-specifikke
vekselstrgm-frekvensomformerprofiler.

[ary
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Se DeviceNet betjeningsvejledningen for instruktion i telegramudveelgelse.
Bemaerk, at en aendring af denne parameter udfgres straks.

[1] Forekomst 101/151

[3] Forekomst 21/71

10-11 Skrivning af procesdatakonfiguration

Option: Funktion:
0] * Ingen

3-03 Maksimumrefe-
rence

3-41 Rampe 1, rampe-
op-tid

3-51 Rampe 2, rampe

op-tid

3-80 Jog-rampetid

4-11 Motorhastighed,
lav graense (O/MIN)

4-16 Momentgraense
for motortilstand

7-28  Minimumfeed-
back

8-90 Bus-jog 1, hastig-
hed

16-80 Fieldbus, STO 1
(fast)

34-01 PCD 1 Skriv til
MCO

—
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34-03 PCD 3 Skriv til

‘
(@]
o

34-05 PCD 5 Skriv til

‘
Q
o

34-07 PCD 7 Skriv til

‘
(@]
o

34-09 PCD 9 Skriv til

“
(@]
o

10-12 Leesning af procesdatakonfiguration
Option: Funktion:

Ingen

16-01 Reference [en-
hed]

16-03 Statusord (fast)

16-05 Vigtigste faktiske
veerdi (%) (fast)

16-11 Effekt [hk]

16-13 Frekvens

16-16 Moment

16-18 Termisk motor-
belastning

16-21 Motorvinkel

16-32 Bremseenergi/s

16-34 Kglepladetempe-
ratur

[y
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16-38 SL-styreenheds-
tilstand

16-50 Ekstern referen-
ce

16-52 Feedback [en-
hed]

16-60 Digital indgang

16-62 Analog indgang

(S
w

16-64 Analog indgang

Tl
‘

16-66 Digital udgang
[bin]

16-68 Frekvens ind-
gang #33 [Hz]

16-70 Pulsudgangsnr.
29 [Hz]

16-84 Komm.options-
statusord

16-90 Alarmord

16-92 Advarselsord

16-94 Udvidet status-
ord

34-21 PCD 1 Udlees fra
MCO

34-23 PCD 3 Udlees fra
MCO

—
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34-25 PCD 5 Udlees fra
MCO

34-27 PCD 7 Udlzes fra
MCO

34-29 PCD 9 Udlees fra
MCO

34-40 Digitale indgan-

ge

34-50 Faktisk position

34-52 Faktisk master-
position

34-54 Master-indeks-
position

34-56 Sporingsfejl

34-58 Faktisk hastig-
hed

34-60 Synkroniserings-
status

34-62 Programstatus ~ Veelg processen lzes data for I/0O-enhedsforekomster 101/151. Elementerne [2] og [3] kan veelges fra denne
array. Elementerne [0] og [1] fra denne array er faste.

10-13 Advarselsparameter
Range: Funktion:

0¥ [0 - FFFF] Viser et DeviceNet-specifikt advarselsord. Der er knyttet én bit til hver advarsel. Se DeviceNet-betjeningsvejled-
ningen (MG.33.DX.YY) for flere oplysninger.

[y
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=3

Betydning:

Bus ikke aktiv
Udtrykkelig forbindelses-timeout
I/O-forbindelse
Gentagelsesgraense ndet
Faktisk er ikke opdateret
CAN-bus deaktiveret
I/O-sendefejl
Initialiseringsfejl

Ingen bus-forsyning

Bus deaktiveret

10 Fejl passiv

11 Fejladvarsel

12 Dobbelt MAC id-fejl

13 RX-kgoverlgb

14 TX-kgoverlgb

15 CAN-overlgb

vCoNUAWN~Olm

10-14 Netreference

Skrivebeskyttet fra LCP.

Veelg referencekilde i forekomst 21/71 og 20/70.

[0] * Ikke aktiv Aktiverer reference via analoge/digitale indgange.

[1] Aktiv Aktiverer reference via fieldbus.

10-15 Netstyring

Skrivebeskyttet fra LCP.

Veelge styrekilde i forekomst 21/71 og 20-70.

[0] * Deaktiveret Aktiverer styring via analoge/digitale indgange.

[1] Aktiv aktiver styring via fieldbus.

2.13.4. 10-2* COS-filtre

Parametre til konfiguration af COS-filterindstillinger.

10-20 COsS-filter 1
Range: Funktion:

0000% [0 - FFFF] Indtast veerdien for COS-filter 1 for at klarggre filtermasken til statusordet. Under drift i COS (Change-Of-State)
sgrger den funktion for at frafiltrere bit fra det statusord, der ikke skal sendes, hvis bittene aendrer sig.

10-21 COS-filter 2
Range: Funktion:

0000* [0 - FFFF] Indtast veerdien for COS-filter 2 for at klarggre filtermasken til den vigtigste faktiske vaerdi. Under drift i COS
(Change-of-state) sgrger denne funktion for at frafiltrere bit i den vigtigste faktiske veerdi, der ikke skal sendes,
hvis de aendrer sig.

10-22 COS-filter 3
Range: Funktion:

0000* [0 - FFFF] Indtast veerdien for COS-filter 3 for at klarggre filtermasken til PCD 3. Under drift i COS (Change-Of-State) sgrger
denne funktion for at frafiltrere bit i PCD 3, der ikke skal sendes, hvis bittene aendrer sig.

10-23 COsS-filter 4
Range: Funktion:

0000* [0 - FFFF] Indtast veerdien for COS-filter 4 for at klarggre filtermasken til PCD 4. Under drift i COS (Change-Of-State) sgrger
denne funktion for at frafiltrere bit i PCD 4, der ikke skal sendes, hvis bittene aendrer sig.

—
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2.13.5. 10-3* Parameteradgang

Parametergruppe, der giver adgang til indekserede parametre og definition af programmeringsopsaetning.

10-30 Array-indeks
Range: Funktion:

0* [0-255]

Skrivebeskyttet fra Viser array-parametre. Denne parameter er kun gyldig, hvis der er installeret en DeviceNet-fieldbus.
LCP.

10-31 Gem dataveerdier
Option: Funktion:

Parametervaerdier, der er aendret via DeviceNet, gemmes ikke automatisk i den permanente hukommelse. An-
vend denne parameter til at aktivere en funktion, der lagrer alle parameterveerdier i den permanente hukom-
melse EEPROM, s8 zendrede parameterveerdier bevares ved nedlukning.

[0] * Deaktiveret Deaktiverer den permanente hukommelsesfunktion.

[1] Gem redigeret opsaet- Gemmer alle parameterveerdier fra den aktive opsaetning i den permanente hukommelse. Valget returneres til
ning Ikke aktiv [0], ndr alle vaerdierne er gemt.

[2] Gem alle opszetninger Gemmer alle parametervaerdier for alle opseetninger i den permanente hukommelse. Valget returnerer til ind-

stillingen Zkke aktiv[0], ndr alle parameterveerdier er gemt.

10-32 Devicenet-revision

Option: Funktion:
Stgrre revision

Mindre revision Viser DeviceNet-revisionsnummeret. Denne parameter bruges til oprettelse af EDS-filen.

10-33 Gem altid

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret Deaktiverer permanent lagring af data.
[1] Aktiv Gemmer parameterdata, der er modtaget via DeviceNet i permanent EEPROM-hukommelse som standard.

10-39 Devicenet F-parametre

Array [1000]
Ingen LCP-adgang

o* [0-0] Denne parameter benyttes til at konfigurere frekvensomformeren via DeviceNet og generere EDS-filen.

2.14.

2.14.1. 13-** Prog.- funktioner

Smart Logic Control (SLC) er egentlig en raekke brugerdefinerede handlinger (se par. 13-52 [x]), som afvikles af SLC, ndr den tilknyttede brugerdefinerede
heendelse (se par. 13-51 [x]) evalueres som SAND af SLC. Haendelser og Aandlinger nummereres og kaedes sammen parvis (tilstande). Det betyder, at
nér haendelse [0] er opfyldt (f8r veerdien SAND), udferes handling [0] . Herefter evalueres betingelserne for Azendelse [1], og hvis de evalueres som
SAND, udfgres handling [1] osv. Der evalueres kun en enkelt Aaendelse ad gangen. Hvis en haendelse evalueres som FALSK, sker der ingenting (i SLC) i
det aktuelle scanningsforlgb, og ingen andre Azendelser vil blive evalueret. Det betyder, at ndr SLC starter, evalueres Azendelse [0] (og kun haendelse
[0]) ved hvert scanningsforlgb. Kun nér Aeendelse [0] evalueres som SAND, udfgrer SLC handling [0] og p&begynder evaluering af haendelse [1] . Det
er muligt at programmere fra 1 til 20 haendelser og handlinger.
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N&r den sidste Azendelse/handling er udfart, starter sekvensen forfra fra Aaendelse [0]/ handling [0]. 1 illustrationen vises et eksempel med tre haendelser/
handlinger:

Start- 130BA062.13
event P13-01

Tilstand 1

Haendelse 1/
Handling 1

Tilstand 2

Heaendelse 2/
Stop- Handling 2
event P13-02
~—

~
AN

\\ Stop-
\event P13-02

|

Tilstand 4

Hzendelse 4/
Handling 4

Tilstand 3

Haendelse 3/
Handling 3

/
/
Ve

7 stop-
event P13-02

Start og standsning af SLC:

SLC startes og standses ved at vaelge aktiv [1] eller ikke aktiv [0] i par. 13-00. SLC starter altid i tilstand 0 (hvis den evaluerer haendelse [0]). SLC starter,
nér Startheendelse (defineret i par. 13-01 Starthaendelse) evalueres som SAND (forudsat at Aktiv[1] er valgt i par. 13-00). SLC standser, ndr Stophaen-
delse (par. 13-02) er SAND. Par. 13-03 nulstiller alle SLC-parametre og starter programmering forfra.

2.14.2. 13-0* SLC-indstillinger

Anvend SLC-indstillingerne til at aktivere, deaktivere og nulstille Smart Logic Control.

13-00 SL-styreenhedstilstand

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret Deaktiverer Smart Logic Controller.
[1] Aktiv Aktiverer Smart Logic Controller.

13-01 Startheendelse

Option: Funktion:
[0] FALSK

[1] SAND

[2] Kgrer

[3] Inden for omradet

[4] P& referencen

[5] Momentgraense

[6] Stremgraense

[71 Uden for strgmomr.
[8] Under I lav

[9] Over I hgj

[10] Ude af hast.-omr.

[11] Under hastighed lav
[12] Over hastighed hgj
[13] Ude af feedback.-omr.
[14] Under feedb. lav

[15] Over feedb. hgj
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[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]

[37]
[38]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]

Termisk advarsel
Netf. uden for omr.
Reversering
Advarsel

Alarm (trip)

Alarm (tripl&s)

Sammenligner 0
Sammenligner 1
Sammenligner 2
Sammenligner 3
Logisk regel 0
Logisk regel 1
Logisk regel 2
Logisk regel 3
Digital indgang DI18
Digital indgang DI19
Digital indgang DI27
Digital indgang DI29
(Kun FC 302)

Digital indgang DI32
Digital indgang DI33

Startkommando

Frekv.-omf. stands

Nulst trip

Auto-nulstil trip

OK-tast

Reset-tast

Venstre-tast

Hgjre-tast

Op-tast

Ned-tast

Sammenligner 4

Sammenligner 5

Logisk regel 4

Logisk regel 5 Veelg det booleske udtryk (SAND eller FALSK), der skal aktivere Intelligent logikstyring.
Falsk [0] indszetter den faste veerdi - FALSK.
Sand [1] indseetter den faste vaerdi SAND i haendelsen.
Korer[2] Motoren kgrer.
Inden for omrédet [3] Motoren kgrer inden for de programmerede strgm-/hastighedsomrader, der er indstillet
i par. 4-50 til par. 4-53
P4 reference [4] Motoren kgrer pd reference.
Momentgraense [5] Den momentgraense, der er indstillet i par. 4-16 eller 4-17, er overskredet.
Stromgraense [6] Den motorstrgmgraense, der er indstillet i par. 4-18, er overskredet.
Uden for stromomr. [7] Motorstremmen er uden for det omrdde, der er indstillet i par. 4-18.
Under I lav [8] Motorstrgmmen er lavere end veerdien, der er indstillet i par. 4-50.
Over I hgj[9] Motorstrgmmen er hgjere end vaerdien, der er indstillet i par. 4-51.
Uden for hastighedsomrédet [10] Hastigheden ligger uden for det omré&de, der er indstillet i par. 4-52 og 4-53.
Under hastighed /lav [11] Udgangshastigheden er lavere end vaerdien, der er indstillet i par. 4-52.
Over hastighed hagj[12] Udgangshastigheden er hgjere end vaerdien, der er indstillet i par. 4-53.
Ude af feedback Omréde [13] Feedback er uden for det omr&de, der er indstillet i par. 4-56 og 4-57.
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13-02 Stopheendelse

Option:

[0] Falsk

[1] Sand

[2] Kgrer

[3] Inden for omré&det

[4] P& referencen

[5] Momentgraense

[6] Strgmgraense

[71 Uden for strgmomradet

[8] Under I lav

[9] Over I hgj

[10] Uden for hastigheds-

omrdde

[11] Under hastighed lav

[12] Over hastighed hgj
128

Danfiss

Under feedb. Lav[14] Feedback er under den graense, der er indstillet i par. 4-56.
Over feedb. Hpj[15] Feedback er over den graense, der er indstillet i par. 4-57.

Termisk advarse/[16] Termisk advarsel taender, ndr temperaturen overstiger graensen i enten motor, frekvens-

omformer, bremsemodstand eller termistor.
Netf. uden for omr. [17] Netspaending er uden for det angivne spaendingsomrdde.

Reversering[18] Udgangen er hgj, hvis frekvensomformeren kgrer mod uret (det logiske produkt af statusbit'ene

'kgrer' OG 'reverseret').

Advarsel/[19] En advarsel er aktiv.

Alarm (trip) [20] En (trip) alarm er aktiv.

Alarm (trip/8s) [21] En (triplds) alarm er aktiv.

Sammenligner 0[22] Anvend resultatet af sasmmenligner 0.
Sammenligner 1[23] Anvend resultatet af ssmmenligner 1.
Sammenligner 2 [24] Anvend resultatet af sammenligner 2.
Sammenligner 3 [25] Anvend resultatet af sammenligner 3.
Logisk regel 0[26] Anvend resultatet af logisk regel 0.

Logisk regel 1[27] Anvend resultatet af logisk regel 1.

Logisk regel 2 [28] Anvend resultatet af logisk regel 2.

Logisk regel 3[29] Anvend resultatet af logisk regel 3.

Digital indgang DI18[33] Anvend resultatet af digital indgang 18.
Digital indgang DI19[34] Anvend resultatet af digital indgang 19.
Digital indgang DI27[35] Anvend resultatet af digital indgang 27.
Digital indgang DI29 kun FC 302 [36] Anvend resultatet af digital indgang 29.
Digital indgang DI32[37] Anvend resultatet af digital indgang 32.
Digital indgang DI33[38] Anvend resultatet af digital indgang 33.
Startkommando [39] Der afgives en startkommando.

Frekv.-omf. stands [40] Der afgives en stopkommando (Jog, Stop, Kstop, Frilgb) — og ikke fra selve SLC.

Nulst trip [41] Der afgives en nulstilling

Auto-nulstil trip [42] Der udfgres en auto-nulstilling.
OK-tast [43] Der trykkes pd OK-tasten.

Reset-tast [44] Der trykkes pd reset-tasten.

Venstre-tast [45] Der trykkes pd venstre-tasten.

Hpjre-tast [46] Der trykkes pd hgjre-tasten.

Op-tast [47] Der trykkes pd op-tasten.

Ned-tast [48] Der trykkes p8 ned-tasten.

Sammenligner 4[50] Anvend resultatet af sasmmenligner 4.
Sammenligner 5[51] Anvend resultatet af sammenligner 5.
Logisk regel 4[60] Anvend resultatet af logisk regel 4.
Logisk regel 5[61] Anvend resultatet af logisk regel 5.

Funktion:
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[14] Under feedback lav

[16] Termisk advarsel

[18] Reversering

[20] Alarm (trip)

[22] Sammenligner 0

[24] Sammenligner 2

[26] Logisk regel 0

[28] Logisk regel 2

[30] SL-timeout 0

[32] SL-timeout 2

[34] Digital indgang DI19

[36] Digital indgang DI29
(Kun FC 302)

[38] Digital indgang DI33

[40] Frekvensomformer
standset

[42] Auto-nulstil trip

[44] Reset-tast

[46] Hgjre-tast

[48] Ned-tast

[51] Sammenligner 5

[61] Logisk regel 5

[71] SL-timeout 4

[73] SL-timeout 6

[y

29
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[74] SL-timeout 7 Veelg det booleske udtryk (SAND eller FALSK), der skal aktivere Smart Logic Control.
For beskrivelser [0]-[61], se par. 13-01 Starthaendelse
SL timeout 3[70] Smart logic control-timer 3 har oplevet en timeout.
SL timeout 4[71] Smart logic control-timer 4 har oplevet en timeout.
SL timeout 5[72] Smart logic control-timer 5 har oplevet en timeout.
SL timeout 6[73] Smart logic control-timer 6 har oplevet en timeout.
SL timeout 7[74] Smart logic control-timer 7 har oplevet en timeout.

13-03 Nulstil SLC

Option: Funktion:
[0] % Nulstil ikke SLC Bevarer programindstillinger i alle gruppe 13-parametre (13-*).
[1] Nulstil SLC Nulstiller alle gruppe 13-parametre (13-*) til standardindstillingerne.

2.14.3. 13-1* Sammenlignere

Sammenlignere anvendes til sammenligning af kontinuerlige variabler (dvs. udgangsfrekvens, udgangsstrgm, analog indgang osv.) med fastsatte, for-
uddefinerede veerdier. Derudover sammenlignes digitale veerdier med fastsatte tidsveerdier. Se forklaring i par. 13-10. Sammenlignere evalueres én gang
i hvert enkelt scanningsforlgb. Anvend resultatet (SAND eller FALSK) direkte. Alle parametre i denne parametergruppe er array-parametre med indeks 0
til 5. Veelg indeks 0 for at programmere sammenligner 0, veelg indeks 1 for at programmere sammenligner 1 osv.

13-10 Sammenligner, operand

Array [6]

Muligheder [1] til [31] er variabler, der vil blive sammenlignet p& baggrund af deres veerdier. Mulighederne [50] til [186] er digitale veerdier (SAND/
FALSK), hvor sammenligningen foretages pd baggrund af det tidsrum, hvorunder de er indstillet til henholdsvis SAND eller FALSK. Se par. 13-11.
Veelg den variabel, som sammenligneren skal overvége.

[0] * DEAKTIVERET DEAKTIVERET [0] Sammenligneren er deaktiveret.

[1] Reference Reference [1] Den resulterende fjernreference (ikke lokal) som en procentdel.

[2] Feedback Feedback [2] 1 enheden [O/MIN] eller [Hz]

[3] Motorhastighed Motorhastighed [3] [O/MIN] eller [Hz]

[4] Motorstrgm Motorstrom [4] [A]

[5] Motormoment Motormoment [5] [Nm]

[6] Motoreffekt Motoreffekt [6] [kW] eller [hk]

[71 Motorspaending Motorspaending [7] [V]

[8] DC-linkspaending DC-linkspaending [8] [V]

[9] Termisk motorbelast- 7ermisk motorbelastning [9] Vist som en procentdel.
ning

[10] Term VLT Term VLT[10] Vist som en procentdel.

[11] Kglepladetemp. Kolepladetemperatur[11] Vist som en procentdel.

[12] Analog indgang AI53  Analog indgang AI53[12] Vist som en procentdel.

[13] Analog indgang AI54  Analog indgang AI54[13] Vist som en procentdel.

[14] Analog indg. AIFB10 Analog indg. AIFB10[14] [V]

[15] Analog indg. AIS24V Analog indg. AIS24 V[15] [V] Analog indgang AICCT [17] [°].

[17] Analog indgang AICCT

[18] Pulsindgang FI29 (kun Pulsindgang FI29 (Kun FC 302)[18] Vist som en procentdel.
FC 302)

[19] Pulsindgang FI33 Pulsindgang FI33[19] Vist som en procentdel.

[20] Alarmnummer Alarmnummer [20] Alarmnummeret.

[30] Teeller A Taeller A [30] Antal teellinger

[31] Teeller B Teeller B[31] Antal teellinger
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[50]
[51]
[52]
[53]
[54]
[55]

[56]

[60]
[61]
[62]
[65]
[66]
[67]
[68]
[69]
[70]
[71]
[72]
[75]
[76]
[77]
[80]

[82]
[85]
[86]
[87]
[90]
[91]

[92]
[93]
[94]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[110]
[111]
[112]
[113]
[114]
[115]

FALSK

SAND

Styring klar
Frekv.-omf. klar
Karer

Reversering

Inden for omradet

P4 referencen
Under reference, lav
Over reference, hgj
Momentgraense
Stremgraense

Uden for strgmomr.
Under I lav

Over I hgj

Ude af hast.-omr.
Under hastighed lav
Over hastighed hgj
Ude af feedback.-omr.
Under feedb. lav
Over feedb. hgj

Termisk advarsel

Netf. uden for omr.
Advarsel

Alarm (trip)

Alarm (tripl&s)

Bus OK

Mom.-graense & stop

Bremsefejl (IGBT)
Mek. bremsekontr.

Sikker stands. aktiv
(kun FC 302)

Sammenligner 0
Sammenligner 1
Sammenligner 2
Sammenligner 3
Sammenligner 4
Sammenligner 5
Logisk regel 0
Logisk regel 1
Logisk regel 2
Logisk regel 3
Logisk regel 4
Logisk regel 5

Danfiss

FALSK[50] Indszetter den faste veerdi falsk i sammenligneren.

2. Sadan programmeres

SAND [51] Indseetter den faste veerdi sand i sammenligneren.

Styring kiar [52] Styrekortet modtager forsyningsspaending

Frekv.-omf. kiar[53] Frekvensomformeren er klar til drift og pafarer et forsyningssignal pa styrekortet.
Korer [54] Motoren kgrer.

Reversering [55] Udgangen er hgj, hvis frekvensomformeren kgrer mod uret (det logiske produkt af statusbit'ene

'kgrer' OG 'reverseret’).

Inden for omrédet [56] Motoren kgrer inden for de programmerede strgm-/hastighedsomrader, der er indstillet
i par. 4-50 til par. 4-53.

P4 reference [60] Motoren kgrer pa reference.

Under reference, lav [61] Motoren kgrer under den veerdi, der er angivet i par. 4-54 “Advarsel, reference lav"
Over reference, haj [62] Motoren kgrer under den vaerdi, der er angivet i par. 4-55 "Advarsel, reference hgj"
Momentgraense [65] Den momentgraense, der er indstillet i par. 4-16 eller 4-17, er overskredet.
Stromgraense [66] Den motorstrgmgraense, der er indstillet i par. 4-18, er overskredet.

Uden for stromomr. [67] Motorstrgmmen er uden for det omrdde, der er indstillet i par. 4-18.
Under I lav [68] Motorstrgmmen er lavere end vaerdien, der er indstillet i par. 4-50.

Over I hgj[69] Motorstrgmmen er hgjere end vaerdien, der er indstillet i par. 4-51.

Ude af hast.-omr. [70] Hastigheden ligger uden for det omrdde, der er indstillet i par. 4-52 og 4-53.

Under hastighed /av [71] Udgangshastigheden er lavere end veerdien, der er indstillet i par. 4-52.

Over hastighed hoj [72] Udgangshastigheden er hgjere end veerdien, der er indstillet i par. 4-53.

Ude af feedback -omr. [75] Feedback er uden for det omrade, der er indstillet i par. 4-56 og 4-57.

Under feedb. lav [76] Feedback er under den graense, der er indstillet i par. 4-56.

Over feedb. hgj[77] Feedback er over den graense, der er indstillet i par. 4-57.

Termisk advarsel[80] Termisk advarsel teender, ndr temperaturen overstiger graensen i enten motor, frekvens-
omformer, bremsemodstand eller termistor.

Nett. uden for omr. [82] Netspaending er uden for det angivne spaendingsomréde.
Advarsel [85] En advarsel er aktiv.

Alarm (trip) [86] En (trip) alarm er aktiv.

Alarm (trip/8s) [87] En (triplds) alarm er aktiv.

Bus OK[90] Aktiv kommunikation (ingen timeout) via den serielle kommunikationsport.

Mom.-graense & stop[91] Hvis frekvensomformeren har modtaget et stopsignal og er ved momentgraensen, er
signalet logisk "0".

Bremsefejl (IGBT) [92] Bremse-IGBT er kortsluttet.
Mek. bremsekontr. [93] Den mekaniske bremse er aktiv.

Sikker stands. aktiv (kun FC 302)[94] Sikker standsning er aktiv DI 37.

Sammenligner 0[100] Resultatet af sammenligner 0.
Sammenligner 1 [101] Resultatet af sammenligner 1.
Sammenligner 2 [102] Resultatet af sammenligner 2.
Sammenligner 3 [103] Resultatet af sammenligner 3.
Sammenligner 4 [104] Resultatet af sammenligner 4.
Sammenligner 5[105] Resultatet af sammenligner 5.
Logisk regel 0[110] Resultatet af logikregel 0.
Logisk regel 1[111] Resultatet af logisk regel 1.
Logisk regel 2[112] Resultatet af logisk regel 2.
Logisk regel 3[113] Resultatet af logisk regel 3.
Logisk regel 4[114] Resultatet af logisk regel 4.
Logisk regel 5[115] Resultatet af logisk regel 5.
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[120] SL timeout 0 SL timeout 0[120] Resultatet af SLC-timer 0.

[121] SL timeout 1 SL timeout 1[121] Resultatet af SLC-timer 1.

[122] SL timeout 2 SL timeout 2 [122] Resultatet af SLC-timer 2.

[123] SL timeout 3 SL timeout 3[123] Resultatet af SLC-timer 3.

[124] SL timeout 4 SL timeout 4[124] Resultatet af SLC-timer 4.

[125] SL timeout 5 SL timeout 5[125] Resultatet af SLC-timer 5.

[126] SL timeout 6 SL timeout 6 [126] Resultatet af SLC- timer 6.

[127] SL timeout 7 SL timeout 7[127] Resultatet af SLC-timer 7.

[130] Digital indgang DI18 Digital indgang DI18[130] Digital indgang 18. Hgj = Sand.

[131] Digital indgang DI19 Digital indgang DI19[131] Digital indgang 19. Hgj = Sand.

[132] Digital indgang DI27 Digital indgang DI27[132] Digital indgang 27. Hgj = Sand.

[133] Digital indgang DI29 Digital indgang DI29[133] Digital indgang 29. Hgj = Sand.

[134] Digital indgang DI32 Digital indgang DI32[134] Digital indgang 32. Hgj = Sand.

[135] Digital indgang DI33 Digital indgang DI33[135] Digital indgang 33. Hgj = Sand.

[150] SL digital udgang A SL digital udgang A[150] Anvend resultatet af SLC-udgang A.

[151] SL digital udgang B SL digital udgang B[151] Anvend resultatet af SLC-udgang B.

[152] SL digital udgang C SL digital udgang C[152] anvend resultatet af SLC-udgang C.

[153] SL digital udgang D SL digital udgang D[153] Anvend resultatet af SLC-udgang D.

[154] SL digital udgang E SL digital udgang E [154] Anvend resultatet af SLC-udgang E.

[155] SL digital udgang F SL digital udgang F[155] Anvend resultatet af SLC-udgang F.

[160] Relee 1 Relae 1[160] Relee 1 er aktivt

[161] Relze 2 Relee 2[161] Relee 2 er aktivt

[180] Lokal ref. aktiv Lokal ref, aktiv [180] Hgj nér par. 3-13 “Referencested” = [2] Lokal eller nér par. 3-13 er [0] Keedet til hand/
auto, samtidig med at LCP er i Hand on-tilstand.

[181] Fjernref. aktiv Fjernref. aktiv[181] Hgj ndr par. 3-13 "Referencested" = [1] Fjernbetjent eller [0] Kaedet til hand/auto, samtidig
med at LCP er i Auto on-tilstand.

[182] Startkommando Startkommando [182] Hgj, ndr der foreligger en aktiv startkommando og ingen stopkommando.

[183] Frekv.-omf. stands Frekv.-omf. stands [183] En stopkommando (Jog, Stop, KStop, Frilgb) afgives — og ikke fra selve SLC.

[185] Apparat - hand Apparat - hand [185] Hgj, ndr frekvensomformeren er i Hand-tilstand.

[186] Apparat - Auto Apparat - auto [186] Hgj nér frekvensomformeren er i auto-tilstand.

Array [6]

For par. 13-10, der indeholder veerdier fra [0] til [31] geelder falgende:
Veelg den operator, der skal anvendes i sammenligningen.

[0] < Veelg < [0], ndr resultatet af evalueringen skal vaere SAND under forudszetning af, at den variabel, der er valgt
i par. 13-10, er mindre end den faste vaerdi i par. 13-12. Resultatet er FALSK, hvis den variabel, der er valgt i
par. 13-10, er stgrre end den faste veerdi i par. 13-12.

[1] * R Veelg = [1], for at resultatet af evalueringen skal veere SAND under forudsaetning af, at den variabel, der er
valgt i par. 13-10, omtrent svarer til den faste vaerdi i par. 13-12.
[2] > Veelg > [2] for inverteret logik i optionen < [0].
13-12 Sammenligner, veerdi
Array [6]
0.000 * [-100000.000 - Indtast 'udlgserniveauet' for den variabel, der overvages af denne sammenligner. Dette er en array-parameter,
100000.000] der indeholder sammenlignerveerdierne fra O til 5.
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2.14.4. 13-2* Timere

Denne parametergruppe indeholder samtlige parametre.

Resultatet (SAND eller FALSK) fra timere kan anvendes direkte til at definere en Aaende/se (se par. 13-51), eller som boolesk indgang i en /ogisk regel
(se par. 13-40, 13-42 eller 13-44). En timer er kun FALSK, ndr den startes af en handling (dvs. Start timer 1 [29]), og kun indtil timerveerdien, der er
angivet i denne parameter, er udlgbet. Derefter bliver den SAND igen.

Alle parametre i denne parametergruppe er array-parametre med indeks O til 2. Veelg indeks O for at programmere Timer 0, vaelg indeks 1 for at

programmere Timer 1 osv.

13-20 Timer for SL-styreenhed

Array [8]
0,005* [00:00:00.000 - Indtast veerdien, s& den definerer varigheden af FALSK-udgangen fra den programmerede timer. En timer er kun
99:59:59.999] FALSK, ndr den startes af en handling (dvs. Start-timer 1 [29]), og kun indtil timerveerdien er forlgbet.

2.14.5. 13-4* Logikregler

Kombiner op til tre booleske indgangssignaler (SAND/FALSK-signaler) fra timere, sammenlignere, digitale indgange, statusbit og haendelser vha. logik-
operatorerne OG, EL. og IKKE. Vzelg boolesk indgangssignal for beregningen i par. 13-40, 13-42 og 13-44. Definer de operatorer, der skal bruges til logisk
sammensaetning af de valgte indgangssignaler i par. 13-41 og 13-43.

Beregningsprioritering
Resultaterne af par. 13-40, 13-41 og 13-42 beregnes fgrst. Resultatet (SAND/FALSK) af denne beregning kombineres med indstillingerne i par. 13-43 og
13-44, hvilket giver logikreglens endelige resultat (SAND/FALSK).

13-40 Logisk regel, boolesk 1

Array [6]

[o] * Falsk

[1] Sand

[2] Karer

[3] Inden for omr&det

[4] P& referencen

[5] Momentgraense

[6] Stremgraense

[71 Uden for stramomrédet

[8] Under I lav

[9] Over I hgj

[10] Uden for hastigheds-
omréde

[11] Under hastighed lav

[12] Over hastighed hgj

[13] Ude af feedbackomra-
de

[14] Under feedback lav

[15] Over feedback hgj

[16] Termisk advarsel

[17] Netforsyning uden for
omréde

[18] Reversering
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[20] Alarm (trip)

[22] Sammenligner 0

[24] Sammenligner 2

[26] Logisk regel 0

[28] Logisk regel 2

[30] SL-timeout 0

[32] SL-timeout 2

[34] Digital indgang DI19

[36] Digital indgang DI29
(Kun FC 302)

[38] Digital indgang DI33

[40] Frekvensomformer
standset

[42] Auto-nulstil trip

[44] Reset-tast

[46] Hgjre-tast

[48] Ned-tast

[51] Sammenligner 5

[61] Logisk regel 5

[71] SL-timeout 4

[73] SL-timeout 6

13-41 Logisk regel, operator 1

Array [6]

—
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[0] % DEAKTIVERET Ignorerer par. 13-42, 13-43 og 13-44.

[2] ELLER evaluerer udtrykket [13-40] ELLER [13-42].

[4] ELLER IKKE evaluerer udtrykket [13-40] ELLER IKKE [13-42].

[6] Ikke eller evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER [13-42].

[8] Ikke eller ikke evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER IKKE [13-42].

13-42 Logisk regel, boolesk 2

Array [6]

[1] Sand

[3] Inden for omradet

[5] Momentgraense

[7] Uden for strgmomrédet

[9] Over I hgj

[11] Under hastighed lav

[13] Ude af feedbackomrd-

[=1
1]

[15] Over feedback hgj

[17] Netforsyning uden for
omrade

[19] Advarsel

[21] Alarm (tripl&s)

[23] Sammenligner 1

[25] Sammenligner 3

[27] Logisk regel 1

[29] Logisk regel 3

[31] SL-timeout 1

[y

35
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[32] SL-timeout 2

[33] Digital indgang DI18

[34] Digital indgang DI19

[35] Digital indgang DI27

[36] Digital indgang DI29
(Kun FC 302)

[37] Digital indgang DI32

[38] Digital indgang DI33

[39] Startkommando

[40] Frekvensomformer
standset

[41] Nulstil trip

[42] Auto-nulstil trip

[43] Ok-tast

[44] Reset-tast

[45] Venstre-tast

[46] Hgjre-tast

[47] Op-tast

[48] Ned-tast

[50] Sammenligner 4

[51] Sammenligner 5

[60] Logisk regel 4

[61] Logisk regel 5

[70] SL-timeout 3

[71] SL-timeout 4

[72] SL-timeout 5

[73] SL-timeout 6

[74] SL-timeout 7 Veelg det andet booleske indgangssignal (SAND el. FALSK) til brug i den valgte logikregel. Se par. 13-01 Star-

theendelse ([0] - [61]) og par. 13-02 Stophaendelse ([70] - [74]) for flere beskrivelser.

13-43 Logikregel, operator 2

Array [6]

Veelg den anden logiske operator, der skal anvendes p& den booleske indgang, der er beregnet i par. 13-40,
13-41 og 13-42, og den booleske indgang, der kommer fra par. 13-42.
[13-44] angiver den booleske indgang fra par. 13-44.
[13-40/13-42] angiver den booleske indgang, der er beregnet i par. 13-40, 13-41 og 13-42. DEAKTIVERET [0]
(fabriksindstilling). Vaelg denne mulighed for at ignorere par. 13-44.

[0] * DEAKTIVERET

[1] 0G Evaluerer udtrykket [13-40/13-42] OG [13-44].

[2] ELLER Evaluerer udtrykket [13-40/13-42] ELLER [13-44].

[31 0G IKKE Evaluerer udtrykket [13-40/13-42] OG IKKE [13-44].

[4] ELLER IKKE Evaluerer udtrykket [13-40/13-42] ELLER IKKE [13-44].

[5] IKKE OG Evaluerer udtrykket IKKE [13-40/13-42] OG [13-44].

[6] IKKE ELLER Evaluerer udtrykket IKKE [13-40/13-42] ELLER [13-44].

[7] IKKE OG IKKE Evaluerer udtrykket IKKE [13-40/13-42] og evaluerer OG IKKE [13-44].

[8] IKKE ELLER IKKE Evaluerer udtrykket IKKE [13-40/13-42] ELLER IKKE [13-44].
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13-44 Logisk regel, boolesk 3

Array [6]

[1] Sand

[3] Inden for omradet

[5] Momentgraense

[71 Uden for stramomrédet

[91 Over I hgj

[11] Under hastighed lav

[13] Ude af feedbackomra-
de

[15] Over feedback hgj

[17] Netforsyning uden for
omréde

[19] Advarsel

[21] Alarm (tripl&s)

[23] Sammenligner 1
[24] Sammenligner 2

[26] Logisk regel 0

[28] Logisk regel 2

[30] SL-timeout 0

[32] SL-timeout 2

[34] Digital indgang DI19

[37] Digital indgang DI32

[39] Startkommando

[y

37
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[41] Nulstil trip

[43] Ok-tast

[45] Venstre-tast

[47] Op-tast

[50] Sammenligner 4

[60] Logisk regel 4

[70] SL-timeout 3

[72] SL-timeout 5

[74] SL-timeout 7 Veelg det tredje booleske indgangssignal (SAND el. FALSK) til brug i den valgte logikregel. Se par. 13-01 Star-
thaendelse ([0] - [61]) og par. 13-02 Stophaendelse ([70] - [74]) for flere beskrivelser.

2.14.6. 13-5* Tilstande

Parametre til programmering af Smart Logic-styreenheden.

13-51 SL-styreenhedsheendelse

Array [20]

[1] Sand

[3] Inden for omradet

[5] Momentgraense

[71 Uden for stremomradet

[9] Over I hgj

[11] Under hastighed lav
[13] Ude af feedbackomrd-
de

[15] Over feedback hgj

[17] Netforsyning uden for
omréde

—
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[19] Advarsel

[21] Alarm (tripl&s)

[24] Sammenligner 2

[26] Logisk regel 0

[28] Logisk regel 2

[30] SL-timeout 0

[33] Digital indgang DI18

[35] Digital indgang DI27

[37] Digital indgang DI32

[39] Startkommando

[41] Nulstil trip

[43] Ok-tast

[45] Venstre-tast

[47] Op-tast

[50] Sammenligner 4

[60] Logisk regel 4

[70] SL-timeout 3

[72] SL-timeout 5

[74] SL-timeout 7 Veelg det booleske signal (SAND el. FALSK) for at definere Smart Logic Controller-haendelsen. Se par. 13-01
Starthaendelse ([0] - [61]) og par. 13-02 Stophaendelse ([70] - [74]) for flere beskrivelser.

13-52 SL styreenh.-handling

Array [20]

[y
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Danfiss

[0] * Deaktiveret Veelg den handling, der svarer til SLC-haendelsen. Handlinger udfgres, nér den tilsvarende haendelse (defineret
i par. 13-51) evalueres som sand. Der kan veelges fglgende handlinger:
*DEAKTIVERET [0]
[1] Ingen handling Ingen handling [1]
[2] Veelg opseetn. 1 Vaelg opsaetn. 1[2] - aendrer den aktive opsaetning (par. 0-10) til '1'.
[3] Veelg opsaetn. 2 Vaelg opsaetn. 2 [3] - eendrer den aktive opsaetning (par. 0-10) til '2'.
[4] Veelg opseetn. 3 Veaelg opsaetn. 3 [4] - eendrer den aktive opsaetning (par. 0-10) til '3'.
[5] Veelg opseetn. 4 Vaelg opseetn. 4 [5] - eendrer den aktive opsaetning (par. 0-10) til '4'. Hvis opsaetningen aendres, kombineres
opsaetningen med andre opsaetningskommandoer fra enten de digitale indgange eller via en fieldbus.
[10] Veelg preset-reference Vaelg preset-reference 0[10] - veelger preset-reference 0.
0
[11] Veelg preset-reference Vaelg preset-reference 1[11] - veelger preset-reference 1.
1
[12] Veelg preset-reference Vaelg preset-reference 2[12] - veelger preset-reference 2.
2
[13] Veelg preset-reference Vaelg preset-reference 3 [13] - veelger preset-reference 3.
3
[14] Veelg preset-reference Vaelg preset-reference 4[14] - veelger preset-reference 4.
4
[15] Veelg preset-reference Vaelg preset-reference 5[15] - veelger preset-reference 5.
5
[16] Veelg preset-reference Vaelg preset-reference 6 [16] - veelger preset-reference 6.
6
[17] Veelg preset-reference Vaelg preset-reference 7[17] - veelger preset-reference 7. Hvis den aktive preset-reference aendres, kombineres
7 den med andre preset-referencekommandoer fra enten de digitale indgange eller via en fieldbus.
[18] Veelg rampe 1 Vaelg rampe 1[18] - veelger rampe 1.
[19] Veelg rampe 2 Veaelg rampe 2[19] - veelger rampe 2.
[20] Veelg rampe 3 Vaelg rampe 3[20] - veelger rampe 3.
[21] Veelg rampe 4 Vaelg rampe 4[21] - veelger rampe 4.
[22] Kar Kor[22] - afgiver en startkommando til frekvensomformeren.
[23] Kegr baglaens Kor bagleens [23] - afgiver en start reverseret-kommando til frekvensomformeren.
[24] Stop Stop [24] - afgiver en stopkommando til frekvensomformeren.
[25] KStop KStop [25] - afgiver en kvikstop-kommando til frekvensomformeren.
[26] Dcstop Dcstop [26] - afgiver en DC stop-kommando til frekvensomformeren.
[27] Frilgb Frilob [27] - frekvensomformeren skifter straks til frilgb. Alle stopkommandoer, herunder frilgbskommandoen,
standser SLC.
[28] Fastfrys udgang Fastfrys udgang [28] - fastfryser frekvensomformerens udgangsfrekvens.
[29] Starttimer 0 Starttimer 0 [29] - starter timer 0, se par. 13-20 for at f8 en yderligere beskrivelse.
[30] Starttimer 1 Starttimer 1 [30] - starter timer 1, se par. 13-20 for at f8 en yderligere beskrivelse.
[31] Starttimer 2 Starttimer 2 [31] - starter timer 2, se par. 13-20 for at f8 en yderligere beskrivelse.
[32] Indstil digital udgang A Indstil digital udgang A lav [32] - enhver udgang med SL-udgang A vil veere lav.
lav
[33] Indstil digital udgang B  Indstil digital udgang B lav [33] - enhver udgang med SL-udgang B vil veere lav.
lav
[34] Indstil digital udgang C Indstil digital udgang C lav [34] - enhver udgang med SL-udgang C vil veere lav.
lav
[35] Indstil digital udgang D  Indstil digital udgang D lav [35] - enhver udgang med SL-udgang D vil veere lav.
lav
[36] Indstil digital udgang E Indstil digital udgang E lav[36] - enhver udgang med SL-udgang E vil veere lav.
lav
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[37] Indstil digital udgang F Indsti/ digital udgang F lav [37] - enhver udgang med SL-udgang F vil veere lav.
lav

[38] Indstil digital udgang A Indstil digital udgang A hoj[38] - enhver udgang med SL-udgang A vil veere lav.
hgj

[39] Indstil digital udgang B Indstil digital udgang B haj[39] - enhver udgang med SL-udgang B vil vaere hgj.
hgj

[40] Indstil digital udgang C Indsti/ digital udgang C haj[40] - enhver udgang med SL-udgang C vil veere hg;j.
hgj

[41] Indstil digital udgang D  Indstil digital udgang D haj[41] - enhver udgang med SL-udgang D vil vaere hgj.
hgj

[42] Indstil digital udgang E Indstil digital udgang E hgj[42] - enhver udgang med SL-udgang E vil veere hgj.
hgj

[43] Indstil digital udgang F Indsti/ digital udgang F hoj[43] - enhver udgang med SL-udgang F vil veere hgj.
hgj

[60] Nulstil teeller A MNulstil taeller A [60] - nulstiller teeller A til nul.

[61] Nulstil teeller B Nulstil tzeller B[61] - nulstiller teeller B til nul.

[70] Starttimer 3 Starttimer 3[70] - starter timer 3, se par. 13-20 for at fa en yderligere beskrivelse.

[71] Starttimer 4 Starttimer 4[71] - starter timer 4, se par. 13-20 for at f8 en yderligere beskrivelse.

[72] Starttimer 5 Starttimer 5[72] - starter timer 5, se par. 13-20 for at f& en yderligere beskrivelse

[73] Starttimer 6 Starttimer 6 [73] - starter timer 6, se par. 13-20 for at f& en yderligere beskrivelse.

[74] Starttimer 7 Starttimer 7[74] - starter timer 7, se par. 13-20 for at f& en yderligere beskrivelse.

2.15. Parametre: Specielle funktioner

2.15.1. 14-** Specielle Funktioner

Parametergruppe til konfiguration af specielle frekvensomformerfunktioner.

2.15.2. Koblingsmgnster, 14-0*

Parametre til konfiguration af vekselretterkobling.

14-00 Koblingsmgnster

Option: Funktion:
[0] 60 AVM
[1] * SFAVM Veelg koblingsmgnster: 60 °AVM eller SFAVM.

14-01 Koblingsfrekvens
Option: Funktion:
[1] 1,5 kHz

14-03 Overmodulation

Option: Funktion:
[0] Ikke aktiv
[1] * Aktiv Veelg Aktiv[1] for at tilslutte overmodulationsfunktionen for udgangsspaendingen og opnd en udgangsspaending,

der er op til 15 % hgjere end netspaendingen.
Veelg Deaktiveret [0] for ikke at overmodulere udgangsspaendingen og derved undgd momentrippel p& motor-
akslen. Denne funktion kan veere nyttig f.eks. pé slibemaskiner.
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14-04 PWAM tilfeeldig

Option: Funktion:
[0] * Ikke aktiv
[1] Aktiv Veelg Aktiv[1] for at aendre den akustiske motorkoblingsstgj fra en klar ringetone til en mindre bemaerkelses-

veerdig 'hvid' stgj. Dette opnés ved knapt og tilfeldigt at andre synkroniteten af den pulsvidde, udgangsfaserne
modulerer ved.
Veelg Zkke aktiv [0] for ikke at aendre den akustiske motorkoblingsstgj.

2.15.3. 14-1* Netforsyning On/Off

Parametre til konfiguration af overvdgning og handtering af netfejl. Hvis der opstar en netfejl, vil frekvensomformeren forsgge at fortsaette pd en kon-
trolleret made indtil effekten i DC-linket er blevet udtgmt.

14-10 Netfejl

Option: Funktion:
[0] X Ingen funktion
[1] Kontrolleret nedramp-
ning
[2] Kontrolleret nedramp-
ning, trip
[3] Frilgb
[4] Kinetisk backup
[5] Kinetisk backup, trip
[6] Alarm Funktion: Vaelg den funktion, som frekvensomformeren skal reagere pd, ndr graensen, der er indstillet i par.

14-11, er ndet.

Par. 14-10 kan ikke sendres, mens motoren kgrer.

Kontrolleret nedrampning:

Frekvensomformeren vil gennemfgre en kontrolleret nedrampning. Hvis par. 2-10 er indstillet til [0], eller AC-
bremsen er indstillet til [2] Ikke aktiv, vil rampningen falge overspaendingsrampning. Hvis par. 2-10 er indstillet
til [1] Modstandsbremse, vil rampen fglge indstillingen i par. 3-81 Kvikstop rampetid.

Kontrolleret nedrampning [1]:

Efter opstart er frekvensomformeren klar til start. Kontrolleret nedrampning og trip [2]: Efter opstart skal fre-
kvensomformeren nulstilles for at starte.

= — = DC-spanding A
——— Udgangshastighed o/min g
Overspandingssiyreniveau -
I T g
Par 14-11 4
Tid
Net
= = = UG-spanaing °
Udgangshastighed o/min g
Overspandingsstyreniveau g
I TN —_
Par 14=11 4 AN !
S !
S I
N
EN 1
A 1
~
SN !
Tid
Net
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1. Strgmmen vil vende tilbage, fgr energien fra DC/inertimoment fra belastning er for lav. Frekvensom-
formeren vil udfgre en kontrolleret nedrampning, ndr niveauet i par. 14-11 er ndet.

2. Frekvensomformeren vil udfgre en kontrolleret nedrampning, sé laenge energien i DC-linket er til stede.
Efter dette punkt vil motoren kgre frilgb.

Kinetisk backup:
Frekvensomformeren vil udfgre en kinetisk backup. Hvis par. 2-10 er indstillet til [0], eller AC-bremsen er ind-

stillet til [2] Zkke aktiv, vil rampningen fglge overspaendingsrampning. Hvis par. 2-10 er indstillet til [1]
Modstandsbremse, vil rampen fglge indstillingen i par. 3-81 Kvikstop rampetid.

Kinetisk backup [4]: Frekvensomformeren vil fortseette med at kgre, s laenge energi fra inertimomentet fra
belastningen er til stede i systemet.

Kinetisk backup [5]: Frekvensomformeren vil fortseette med at kgre, s& laenge energi fra inertimomentet fra
belastningen er til stede. Hvis DC-spaendingen falder under veerdien i par. 14-11, vil frekvensomformeren trippe.

= == = DC-spanding
= Udgangshastighed o/min

1xamonin

Overspandingsstyreniveau

I e

md

Net J

= — = DC-spanding

e
= Udgangshastighed o/min E
L Overspandingsstyreniveau - -

Par 14=11 S ———

Net

14-11 Netspaending ved netfejl

Range: Funktion:

342 ¥ [150 - 600 V] Denne parameter definerer, ved hvilken graensespaending den valgte funktion i par. 14-10 skal aktiveres.

14-12 Funktion ved netubalance

Option: Funktion:

[0] * Trip

[1] Advarsel

[2] Deaktiveret Hvis en alvorlig netubalance registreres:

Veelg 7rjp [0] for at trippe frekvensomformeren,

Veelg Advarse/ [1] for at afgive en advarsel, eller

Veelg Deaktiveret [2] for ingen handling.

Drift under alvorlig netubalance forkorter motorens levetid. Tilstanden er alvorlig, hvis motoren kontinuerligt
betjenes naer den nominelle belastning (f.eks. en pumpe eller ventilator, der kgrer ved naesten fuld hastighed).

2.15.4. Trip-reset, 14-2*

Parametre til konfiguration af hdndtering af automatisk nulstilling, szerlig hdndtering af trip og selvtest eller initialisering af styrekort.

14-20 Nulstillingstilstand

Veelg nulstillingsfunktionen efter et trip. Efter nulstilling er genstart af frekvensomformeren mulig.
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[0] * Manuel nulstilling Veelg Manuel nulstilling [0] for at gennemfgre nulstilling via [RESET]-tasten eller via de digitale indgange.
[1] Autonulstilling x 1 Veelg Autonulstilling x 1..x20 [1]-[12] for at gennemfgre mellem én og tyve automatiske nulstillinger efter
trip.
[2] Autonulstilling x 2
[3] Autonulstilling x 3
[4] Autonulstilling x 4
[5] Autonulstilling x 5
[6] Autonulstilling x 6
[7] Autonulstilling x 7
[8] Autonulstilling x 8
[9] Autonulstilling x 9
[10] Autonulstilling x 10
[11] Autonulstilling x 15
[12] Autonulstilling x 20
[13] Uendelig auto-nulstilling Veelg Uendelig auto-nulstilling [13] for fortsat nulstilling efter trip.
NB!

Motoren kan starte uden varsel. Hvis det specificerede antal af AUTONULSTILLINGER n8s inden for 10 minutter, skifter frekvensom-
formeren til tilstanden Manuel nulstilling [0]. N&r Manuel nulstilling er gennemfart, stiller opsaetningen i par. 14-20 tilbage til det
oprindelige valg. Hvis antallet af autonulstillinger ikke nds inden for 10 minutter, eller hvis Manuel nulstilling gennemfgres, nulstilles
den interne teeller for AUTONULSTILLINGER.

NB!
Automatisk nulstilling geelder ogsa for nulstilling af sikker standsning-funktionen i firmware-versionen < 4.3x.

NB!
Indstillingen i par. 14-20 tilsideszettes, hvis Fire mode aktiveres (se par. 24-0*, Fire mode).

14-21 Automatisk genstarttid

Range: Funktion:

10s¥ [0 - 600 s] Indtast tidsintervallet fra trip-tidspunktet til aktivering af den automatiske nulstillingsfunktion. Denne parameter
er aktiv, ndr par. 14-20 er sat til Automatisk nulstilling [1] - [13].

14-22 Driftstilstand

Option: Funktion:

[0] * Normal drift

[1] Styrekorttest

[2] Initialisering Anvend denne parameter for at specificere normal drift; til at gennemfgre test, eller til at initialisere alle para-

metre undtagen par. 15-03, 15-04 og 15-05. Denne funktion er kun aktiv, ndr effekten overfgres til frekvens-
omformeren og omvendt.

Veelg Normal drift [0] ved normal drift af frekvensomformeren med motoren i den valgte applikation.

Veelg Styrekorttest[1] for at kontrollere de analoge og digitale indgange og udgange samt styrespaendingen pd
+10 V. Denne test kraever tilslutning af et teststik med interne tilslutninger. Benyt falgende procedure til sty-
rekorttesten:

1.  Veelg Styrekorttest[1].

2.  Afbryd netforsyningen, og afvent, at lyset i displayet forsvinder.
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Indstiller kontakter S201 (A53) og S202 (A54) = 'ON'/ I.
Iszet teststikket (se nedenfor).

Slut til netforsyningen.

Foretag diverse test.

Resultaterne vises pd LCP, og frekvensomformeren skifter til en uendelig lgkke.

g N e o W

Par. 14-22 indstilles automatisk til Normal drift. Udfgr afbrydelse og gentilslutning for at starte i Normal
drift efter en styrekorttest.

Hvis testen er OK:

LCP-udlzesning: styrekort OK.

Afbryd netforsyningen, og fjern teststikket. Den grgnne indikatorlampe pd styrekortet lyser.

Hvis testen mislykkes:

LCP-udlzesning: styrekort I/O-fejl.

Udskift frekvensomformeren eller styrekortet. Den rgde indikatorlampe pd styrekortet taendes. Teststik (forbind
falgende klemmer til hinanden): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54
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Veelg Initialisering [2] for at nulstille alle parametervaerdier til fabriksindstillingerne, undtagen par. 15-03, 15-04
og 15-05. Frekvensomformeren nulstilles under den nzeste opstart.
Par. 14-22 vender ogsa tilbage til fabriksindstillingen Normal drift [0].

14-25 Trip-forsinkelse ved momentgraense

Range: Funktion:

60 s [0-60s] Indtast momentgraense-tripforsinkelsen i sekunder. Nar udgangsmomentet har ndet momentgreenserne (par.
4-16 og 4-17), udlgses en advarsel. N&r denne advarsel er til stede i hele det tidsrum, der fremgdr af denne
parameter, tripper frekvensomformeren. Deaktiver tripforsinkelsen ved at indstille parameteren til 60 sek = Ikke
aktiv. Termisk overvagning af frekvensomformeren vil fortsat veere aktiv.

14-26 Tripforsinkelse ved vekselretterfejl

Range: Funktion:
Stgrrelsesrelateret [0 - 30 s] N&r frekvensomformeren registrerer en overspaending i det fastlagte tidsrum, udlgses trip efter den indstillede
tid.

Hvis veerdi = 0, testtilstand er deaktiveret

NB!
Det anbefales at undlade at deaktivere beskyttelsestilstand i haeve-/seenkeapplikationer.
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14-29 Servicekode

Range: Funktion:
000000 [000000 Hex - FFFFF] Kun til intern service.

2.15.5. 14-3* Strgmgreensestyring

Frekvensomformeren har en indbygget strsmgraensestyring, som aktiveres, ndr motorstrgmmen og dermed momentet bliver stgrre end de moment-
graenser, der er indstillet i par. 4-16 og 4-17.

N&r stremgraensen er ndet ved motorisk eller regenerativ drift, forsgger frekvensomformeren hurtigst muligt at komme under de indstillede moment-
graenser uden at miste kontrollen over motoren.

Mens strgmstyringen er aktiv, kan frekvensomformeren kun stoppes ved at indstille en digital indgang til Frilab inverteret [2] eller Frilob og reset inv. [3].
Signaler pd klemme 18 til 33 vil ikke vaere aktive, fgr frekvensomformeren ikke laengere er teet pd strgmgraensen.

Ved at anvende en digital indgang, der er indstillet til Frilob inverteret [2] eller Frilob og reset inv. [3] vil motoren ikke bruge rampe-ned-tiden, idet
frekvensomformeren Igber frit. Hvis kvikstop er ngdvendigt, skal den mekaniske bremsestyringsfunktion anvendes sammen med en ekstern elektrome-
kanisk bremse, der er sluttet til applikationen.

14-30 Strgmgreensestyreenhed, proportional forstaerkning

Range: Funktion:

100 %* [0 - 500 %] Indtast veerdien for stramgraensestyreenhedens proportionalforstaerkning. Valg af en hgj veerdi far styreenheden
til at reagere hurtigere. En for hgj indstilling ggr styreenheden ustabil.

14-31 Strgmgreensestyreenhed, integrationstid

Range: Funktion:
0,020 ¥ [0,002 - 2,000 s] Styrer integrationstiden for strgmgraensen. Hvis den indstilles til en lav veerdi, reagerer styreenheden hurtigere.

Hvis veerdien er for lav, bliver styreenheden ustabil.

2.15.6. 14-4* Energioptimering

Parametre til justering af energioptimeringsniveauet i tilstandene Varia-
belt moment (VT) og Automatisk energioptimering (AEO).

14-40 VT-niveau
Range: Funktion:

66%* [40 - 90%)] Indtast motormagnetiseringsniveauet ved lav hastighed. Valg af en lav veerdi reducerer energitabet i motoren,
men reducerer ogsd belastningskapaciteten.
Denne parameter kan ikke justeres med motoren i gang.

14-41 Mindste magnetisering for AEO
Range: Funktion:

40%* [40 - 75%)] Indtast den mindste acceptable magnetisering for AEO. Valg af en lav vaerdi reducerer energitab i motoren, men
kan ogs8 reducere modstandsdygtigheden over for pludselige belastningsaendringer.

14-42 Mindste AEO-frekvens
Range: Funktion:

10HZ* [5 - 40 Hz] Indtast den mindste frekvens, den automatiske energioptimering (AEO) skal vaere aktiv ved.

14-43 Motor-Cosphi
Range: Funktion:

0.66% [0.40 - 0.95] Cos(phi)-saetpunktet indstilles automatisk for at opn& optimal AEO-ydeevne. Denne parameter bgr normalt ikke
aendres. I visse situationer kan det imidlertid veere ngdvendigt at indtaste en ny vaerdi til finjustering.
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2.15.7. Miljg, 14-5*

Disse parametre er medvirkende til, at frekvensomformeren kan kgre under specielle miljgmaessige forhold.

14-50 RFI 1

Option: Funktion:

[0] Ikke aktiv Veelg kun Ikke aktiv [0], ndr frekvensomformeren forsynes fra en isoleret netkilde, f.eks. fra en speciel IT-
netkilde.

I denne tilstand afbrydes de interne RFI-kapaciteter mellem chassiset og RFI-filterkredslgbet for at undgd skader
pa mellemkredsen og reducere kapacitetsstremmen pé& jord i henhold til IEC 61800-3.

[1] ES Aktiv Veelg Aktiv[1], s& frekvensomformeren kan overholde EMC-standarderne.

14-52 Ventilatorstyring

Option: Funktion:

[0] % Auto

[1] On 50 %

[2] On 75 %

[3] On 100 % Vaelg mindstehastighed p& hovedventilatoren.

Veelg Auto [0] for kun at kgre ventilatoren, ndr frekvensomformerens indvendige temperatur er inden for om-
r&det 35 °C til cirka 55 °C.

Ventilatoren vil kgre med lav hastighed, ndr temperaturen er under 35 °C og med fuld hastighed, nér tempe-
raturen er ca. 55 °C.

14-53 Vent.overv.
Veelg, hvordan frekvensomformeren skal reagere, hvis der registreres en ventilatorfejl.

[0] Deaktiveret
[1] % Advarsel
[2] Trip

14-55 Udgangsfilter
Veelger det tilsluttede udgangsfilters type. Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
[0] * Uden filter

[1] Sinusbglgefilter

14-56 Kapacitetsudgangsfilter

Range: Funktion:
2,0 IJF* [0,1 - 6500,0 pF] Indstil udgangsfilterets kapacitet. Veerdien kan findes pa filtermaerkaten.

NB!
Dette er kraevet for korrekt kompensation i Flux-tilstand (par. 1-01)

14-57 Induktansudgangsfilter

Range: Funktion:
7,000 mH* [0,001 - 65,000 mH] Indstil udgangsfilterets induktans. Veerdien kan findes pa filtermaerkaten.

NB!
Dette er kraevet for korrekt kompensation i Flux-tilstand (par. 1-01)
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2.15.8. 14-7* Kompatibilitet

Denne parameter anvendes til at indstille kompatibilitet for VLT 3000, VLT 5000 til FC 300

14-72 VLT alarmord
Range: Funktion:
0* [0 - 4294967295] Udlaes alarmordet, der svarer til VLT 3000 eller VLT 5000

14-73 VLT-advarselsord
Range: Funktion:

0% [0 - 4294967295] Udlaes advarselsordet, der svarer til VLT 3000 eller VLT 5000

14-74 VLT udvidet statusord
Range: Funktion:

0% [0 - 4294967295] Udlaes det udvidede statusord, der svarer til VLT 3000 eller VLT 5000

2.16. Parametre: Oplysninger om frekvensomformeren

2.16.1. 15-** Apparatinformation

Parametergruppe med oplysninger om frekvensomformeren, sdsom driftsdata, hardwarekonfiguration og softwareversioner.

2.16.2. 15-0* Driftsdata

Parametergruppe indeholdende driftsdata som f.eks. driftstimer, kWt-teellere, opstarter osv.

15-00 Driftstimer
Range: Funktion:

0 timer® [0 - 2147483647 timer] Se hvor mange timer frekvensomformeren har kert. Vaerdien gemmes, ndr frekvensomformeren slukkes.

15-01 Kgrte timer
Range: Funktion:

0 timer [0 - 2147483647 timer] Viser, hvor mange timer, motoren har kert. Nulstil teelleren i par. 15-07. Vaerdien gemmes, ndr frekvensomfor-
meren slukkes.

15-02 kWh-teeller
Range: Funktion:

0 kwt* [0-2147483647 kWt] Registrering af motorens effektforbrug som en middelvaerdi over en time. Nulstil teelleren i par. 15-06.

15-03 Antal indkoblinger
Range: Funktion:
0* [0 - 2147483647] Se det antal gange, frekvensomformeren har veeret startet op.

15-04 Overtemperaturer
Range: Funktion:
0* [0 - 65535] Se det antal frekvensomformer-temperaturfejl, der er opstaet.

=
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15-05 Overspaendinger

Range: Funktion:

0¥ [0 - 65535] Se antallet af overspaendinger, der har veeret pd frekvensomformeren.

15-06 Reset kWh-teeller

Option: Funktion:

[0] * Ingen nulstilling Veelg Nulstil ikke [0], hvis nulstilling af kWh-taelleren ikke gnskes.

[1] Nulstil teeller Veelg Nulstil[1], og tryk p& [OK]-tasten for at nulstille kWh-teelleren (se par. 15-02).
NB!

Nulstillingen gennemfgres ved at trykke pd [OK].

15-07 Nulstil teeller for karte timer

Option: Funktion:
[0] * Ingen nulstilling
[1] Nulstil teeller Veelg Nulsti/[1], og tryk pa [OK]-tasten for at nulstille teelleren for driftstimer (se par. 15-01). Denne parameter

kan ikke veelges via den serielle port, RS 485.
Veelg Nulstil ikke [0], s&fremt nulstilling af Kerte timer ikke gnskes.

2.16.3. Datalogindstillinger, 15-1*

Dataloggen muligggr kontinuerlig logging af op til 4 datakilder (par. 15-10) ved individuelle hastigheder (par. 15-11). Der benyttes en udigserhandling
(par. 15-12) og et udigservindue (par. 15-14) til at starte og standse logfgringen betinget.

15-10 Logging-kilde

Array [4]
Ingen
14-72 VLT-alarmord
14-73 VLT-advarsels-
ord
14-74 VLT ekst. status-
ord

[16-00 Styre-

ord]

16-01 Reference [en-
hed]

16-02 Reference %
16-03 Statusord
16-10 Effekt [kW]
16-11 Effekt [hk]
16-12 Motorspaending
16-13 Frekvens
16-14 Motorstrgm
16-16 Moment

16-17 Hastighed [O/
MIN]
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16-18 Termisk motor-
belastning

16-32 Bremseenergi /s

16-34 Kglepladetempe-
ratur

16-50 Ekstern referen-

ce

16-52 Feedback [en-
hed]

16-55 Feedback 2 [en-
hed]

16-60 Digital indgang

16-64 Analog indgang
54

16-66 Digital udgang
[bin]

16-76 Analog indgang
X30/12

16-90 Alarmord

16-94 Udvidet status-
ord

34-71 MCO-alarmord 2 Veelg, hvilke variabler der skal logges.

15-11 Logging-interval

Range: Funktion:

1ms* [1 - 86400000 ms] Veelg intervallet i millisekunder mellem hver enkelt registrering af variablerne, der skal logges.

—
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15-12 Udlgserhaendelse
Option: Funktion:
[0] ES Falsk

[2] Kgrer

4] P& referencen

[6] Strgmgraense

[8] Under I lav

[10] Uden for hastigheds-
omrade

[12] Over hastighed hgj

[14] Under feedback lav

[16] Termisk advarsel

[18] Reversering

[20] Alarm (trip)

[22] Sammenligner 0

[24] Sammenligner 2

[26] Logisk regel 0

[28] Logisk regel 2

[33] Digital indgang DI18

[35] Digital indgang DI27

[37] Digital indgang DI32

[50] Sammenligner 4

[60] Logisk regel 4

[y
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15-13 Logging-tilstand

Option: Funktion:
[0] * Log altid Veelg Log altid [0] for fortsat logfgring.
[1] Log 1 x v. trig.sign. Veelg Log 1 x v. trig.sign. [1] for betinget start- og stop-logging vha. par. 15-12 og par. 15-14.

15-14 Prgver far udlgser

Range: Funktion:
50% [0 - 100] Indtast procentvaerdien af samtlige prover fgr en udigserhaendelse, som skal bevares i loggen. Se 0ogsé par. 15-12
og par. 15-13.

2.16.4. Baggrundslog, 15-2*

Se op til 50 datalogbgger via array-parametrene i denne parametergruppe. For alle parametre i gruppen, er [0] de seneste data og [49] de zeldste data.
Data logges hver gang en Aaendelse forekommer (ikke at forveksle med SLC-haendelser). Haendelser er i denne sammenhaeng defineret som en aendring
pd et af folgende omrader:

1. Digital indgang

2 Digitale udgange (overvages ikke i denne softwareversion)
3. Advarselsord

4 Alarmord

5.  Statusord

6.  Styreord

7. Udvidet statusord

Heendelserlogfgres med vaerdi og tidsstempel i msek. Tidsintervallet mellem to haendelser afhaenger af, hvor ofte Aaendelser forekommer (maksimalt en
enkelt for hver scanning). Datalogfgringen er kontinuerlig, men hvis der forekommer en alarm, gemmes loggen, og veerdierne kan ses pa displayet. Denne
funktion er for eksempel nyttig ved udfgrelse af service efter trip. Se baggrundsloggen i denne parameter via den serielle kommunikationsport eller via
displayet.

15-20 Baggrundslogbog: haendelse

Array [50]

0* [0 - 255] Se de logfgrte haendelsestyper.

15-21 Baggrundslogbog: veerdi

Array [50]

o* [0 - 2147483647] Viser den logfgrte haendelses veerdi. Haendelsesvaerdierne skal fortolkes i henhold til denne tabel:

Digital indgang Decimalveerdi. Se par. 16-60 for at f& en beskrivelse efter konver-
tering til binaer veerdi.
Digital udgang (overvages ikke i denne Decimalveerdi. Se par. 16-66 for at fa en beskrivelse efter konver-

softwareversion) tering til binaer veerdi.

Advarselsord Decimalveerdi. Se par. 16-92 for at f& en beskrivelse.

Alarmord Decimalveerdi. Se par. 16-90 for at f& en beskrivelse.

Statusord Decimalveerdi. Se par. 16-03 for at f& en beskrivelse efter konver-
tering til binaer veerdi.

Styreord Decimalveerdi. Se par. 16-00 for at f& en beskrivelse.

Udvidet statusord Decimalveerdi. Se par. 16-94 for at f& en beskrivelse.
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15-22 Baggrundslogbog: tid

>
3
o
<
—
[9,]
=)
2

0* [0 - 2147483647] Viser, hvorndr den logfgrte haendelse fandt sted. Tiden males i ms siden start af frekvensomformeren. Maks.-
veerdien svarer til ca. 24 dage, hvilket betyder, at teelleren vil genstarte pé nul efter denne tidsperiode.

2.16.5. Alarm-log, 15-3*

Parametrene i denne gruppe er array-parametre, hvor op til 10 fejllog'er kan vises. [0] er de seneste optegnede data og [9] er de ldste. Fejlkoderne,
veerdierne og tidsstemplerne er tilgaengelige for samtlige optegnede data.

15-30 Fejllogbog: fejlkode

Array [10]

0% [0-255] Se fejlkoden, og sl& betydningen op i kapitlet Fejisegning i FC 300 Design Guide.

15-31 Alarm-log: veerdi

Array [10]
0* [-32767 - 32767] Viser en ekstra beskrivelse af fejlen. Denne parameter benyttes overvejende i kombination med alarm 38 ‘intern
fejl'.
15-32 Alarm-log: tid
Array [10]
0* [0 - 2147483647] Viser tidspunktet, hvor den optegnede haendelse opstod. Tiden méles i sekunder fra frekvensomformerens start.

2.16.6. Apparatidentifikation, 15-4*

Parametre indeholdende skrivebeskyttede oplysninger om frekvensomformerens hardware- og softwarekonfiguration.

15-40 FC-type
Option: Funktion:
Se FC-typen. Udlaesningen er identisk med FC 300-serie effektfeltet i typekodedefinitionen, tegn 1-6.

15-41 Effektdel
Option: Funktion:
Se FC-typen. Udlaesningen er identisk med FC 300-serie effektfeltet i typekodedefinitionen, tegn 7-10.

15-42 Speending

Option: Funktion:
Se FC-typen. Udlaesningen er identisk med FC 300-serie effektfeltet i typekodedefinitionen, tegn 11-12.

15-43 Softwareversion
Option: Funktion:

Viser den kombinerede softwareversion (eller 'pakkeversion') bestdende af effekt- og styringssoftware.

[ary
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15-44 Bestilt typekodestreng
Option: Funktion:

Se den typekodestreng, der kan anvendes ved genbestilling af frekvensomformeren i den oprindelige konfigu-
ration.

15-45 Faktisk typekodestreng
Option: Funktion:
Viser den faktiske typekodestreng.

15-46 Apparatbestillingsnummer
Option: Funktion:

Viser det ottecifrede bestillingsnummer, der bruges til genbestilling frekvensomformeren i den oprindelige kon-
figuration.

15-47 Effektkortbestillingsnummer
Option: Funktion:

Viser bestillingsnummeret pé effektkortet.

15-48 LCP-id-nr.
Option: Funktion:

Viser identifikationsnummeret p& den tilsluttede LCP.

15-49 SW-id, styrekort
Option: Funktion:

Viser versionsnummeret pa styrekortets software.

15-50 SW-id, effektkort
Option: Funktion:

Viser versionsnummeret pd effektkortets software.

15-51 Apparatserienummer

Option: Funktion:

Viser frekvensomformerens serienummer.

15-53 Effektkortserienummer

Option: Funktion:

Viser serienummeret pd effektkortet.

2.16.7. Optionsidentifikation ,15-6*

Denne skrivebeskyttede parametergruppe indeholder information om hardware- og softwarekonfiguration for optionerne, der er installeret i port A, B,
C0 og C1.

15-60 Option monteret
Option: Funktion:

Viser den installerede optionstype.

—
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15-61 Optionens SW-version
Option: Funktion:

Viser den installerede options softwareversion.

15-62 Optionsbestillingsnr.
Option: Funktion:

Viser bestillingsnummeret p& de installerede optioner.

15-63 Optionsserienr.
Option: Funktion:

Viser serienummeret p& den installerede option.

2.16.8. Parameterinfo, 15-9*

Parameterlister

15-92 Definerede parametre

Array [1000]

0* [0-9999] Viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren. Listen slutter med 0.

15-93 Modificerede parametre

Array [1000]

o* [0 - 9999] Viser en liste over de parametre, der er blevet aendret i forhold til deres standardindstilling. Listen slutter med
0. Andringer er maske ikke synlige, for op til 30 sekunder efter implementering.

15-99 Parameter, metadata

Array [30]

o* [0 - 9999] Denne parameter indeholder data, der anvendes af MCT10-softwareveerktgjet.

2.17.

2.17.1. 16-** Dataudlaesninger

Parametergruppe til dataudlaesninger, f.eks. faktiske referencer, spaendinger, styring, alarm, advarsel og statusord.

2.17.2. 16-0* Generel status

Parametre til aflaesning af den generelle status, f.eks. den beregnede reference, det aktive styreord og status.

16-00 Styreord
Range: Funktion:

0% [0 - FFFF] Viser det styreord, der sendes fra frekvensomformeren via den serielle kommunikationsport i Hex-kode.

[ary
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16-01 Reference [enhed]
Range: Funktion:

0.000% [-999999.000 - 999999.000] Viser de aktuelle referenceveerdier, der er p&fert pd impuls- el. analogbasis i apparatet som fglge af konfigura-
tionsvalget i parameter 1-00 (Hz, Nm el. O/MIN).

16-02 Reference %
Range: Funktion:

0%* [-200 til 200 %] Viser den totale reference. Den samlede reference er summen af digital, analog, preset, bus, fastfrys referencer
samt catch-up og slow-down.

16-03 Statusord
Range: Funktion:

0% [0 - FFFF] Viser det statusord, der sendes fra frekvensomformeren via den serielle kommunikationsport i Hex-kode.

16-05 Vigtigste faktiske veerdi [%6]
Range: Funktion:

0%* [-100 to +100%)] Viser det to-byte-ord, der blev sendt sammen med statusordet til busmasteren for at rapportere den primaere
faktiske veerdi.

16-09 Brugerdefineret udleesning

Range: Funktion:

0,00 enhed® [x,xx - x,xx-enhed] Viser veerdien af den tilpassede udlaesning fra par. 0-30 til par. 0-32

2.17.3. 16-1* Motorstatus

Parametre til aflaesning af motorens statusvaerdier.

16-10 Effekt [kW]
Range: Funktion:

0,0kW* [0,0 - 1000,0 kW] Se motoreffekten i kW. Den viste veerdi beregnes pd grundlag af den faktiske motorspaending og motorstrammen.
Veerdien filtreres, hvilket betyder at der kan g& ca. 30 ms fra en indgangsvaerdi aendres, til dataudlaesningsveer-
dierne andres.

16-11 Effekt [hk]
Range: Funktion:

0 hk* [0 til 1000 hk] Se motoreffekten i hk. Den viste veerdi beregnes pd grundlag af den faktiske motorspaending og motorstrammen.
Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan g ca. 30 ms fra en indgangsveerdi aendres, til dataudlzaesnings-
veerdierne aendres.

16-12 Motorspeending
Range: Funktion:

0,0V* [0,0 - 6000,0 V] Viser motorspaendingen - en beregnet vaerdi, der bruges til at styre motoren.

16-13 Motorfrekvens
Range: Funktion:

0,0Hz* [0,0 - 6500,0 Hz] Viser motorfrekvensen uden resonansdaempning.

—
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16-14 Motorstrgm
Range: Funktion:

0 A¥ [0 til 1856 A] Viser den aktuelle motorstrgm malt som en middelvaerdi, IRMS. Vaerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan g&
ca. 30 ms fra en indgangsveerdi aendres, til dataudlaesningsvaerdierne sendres.

16-15 Frekvens [9%0]
Range: Funktion:

0.00%* [0.00 - 0.00 %] Viser et to-byte-ord, som rapporterer den faktiske motorfrekvens (uden resonansdeempning) som en procentdel
(skala 0000-4000 hex) af par. 4-19 Maks. udgangsfrekvens. Indstil par. 9-16 indeks 1 for at sende det med
statusordet i stedet for MAV.

16-16 Moment
Range: Funktion:

0,0Nm* [-3000,0 - 3000,0 Nm] Viser den momentvaerdi, der péfgres motorakslen, med fortegn. Der er ikke fuldsteendig linearitet mellem 160
% motorstrgm og moment i forhold til det nominelle moment. Nogle motorer leverer imidlertid mere end 160 %
moment. Som fglge deraf afhaenger minimumvaerdien og maksimumvaerdien af den maksimale motorstrgm og
den anvendte motor. Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan gé ca. 30 mm, fra at en indgangsveerdi andres,
til dataudlaesningsvaerdierne aendres.

16-17 Hastighed [O/MIN]
Range: Funktion:

0 O/MIN* [0-0 O/MIN] Viser det faktiske motoromdrejningstal. Ved processtyring med &ben el. lukket slgjfe estimeres motoromdrej-
ningstallet i O/MIN. I tilstande med lukket slgjfe-hastighed méles motorens omdrejningstal.

16-18 Termisk motorbelastning
Range: Funktion:

0 %* [0 - 100 %] Se den beregnede termiske belastning p& motoren. Udkoblingsgraensen er 100 %. Basis for beregningen er
ETR-funktionen, der er valgt par. 1-90.

16-19 KTY-fglertemperatur

Range: Funktion:
0 oc* [0-xxx °C] Returnerer den faktiske temperatur pd KTY-sensoren, der er indbygget i motoren.
Se par. 1-9*

16-20 Motorvinkel
Range: Funktion:

o* [0 - 65535] Viser den aktuelle encoder/resolver-vinkelforskydning i forhold til indekspositionen. Vaerdiomradet p& 0-65535
svarer til 0-2 * pi (radianer).

16-22 Moment [%6]
Range: Funktion:

0%* [-200 - 200%)] Den viste veerdi er momentet i procent af det nominelle moment, med fortegn, der p&fgres motorakslen.

2.17.4. 16-3* Apparatstatus

Parametre til rapportering af frekvensomformerens status.

16-30 DC Link-spaending
Range: Funktion:
ov¥ [0 - 10000 V] Viser en mélt veerdi. Veerdien filtreres med en 30 ms tidskonstant.

16-32 Bremseenergi /s
Range: Funktion:
0 kW* [0 til 675,000 kW] Viser bremseeffekten, der tilfgres en ekstern bremsemodstand, udtrykt som en gjebliksvaerdi.
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16-33 Bremseenergi/2 min
Range: Funktion:

0,000kW* [0,000 - 500,000 kW] Viser bremseeffekten, der tilfgres til en ekstern bremsemodstand. Middeleffekten beregnes som et gennemsnit
over de seneste 120 sekunder.

16-34 Kaglepl.-temp.

Range: Funktion:
0 oc¥ [0 - 255 °C] Viser frekvensomformerens kglepladetemperatur. Udkoblingsgraensen er 90 + 5 °C, og motoren kobler ind igen
ved 60 £ 5 °C.

16-35 Termisk inverterbelastning

Range: Funktion:

0 %X [0-0 %] Viser vekselretterens belastning i procent.

16-36 Vekselretter nominel strgm
Range: Funktion:

AX [0,01 - 10000,00 A] Viser vekselretterens nominelle strgm, som skal svare til den tilsluttede motors typeskiltdata. Dataene bruges til
beregning af moment, motorbeskyttelse osv.

16-37 Vekselretter maks. strgm
Range: Funktion:

A* [0,01 - 10000,00 A] Viser vekselretterens maks.strgm, som skal svare til den tilsluttede motors typeskiltdata. Dataene bruges til be-
regning af moment, motorbeskyttelse osv.

16-38 SL-styreenhedstilstand
Range: Funktion:

0* [0 - 100] Viser tilstanden for haendelsen, der er under udfgrelse af SL-styreenheden.

16-39 Styrekorttemp.
Range: Funktion:
0 oc* [0 - 100 °C] Viser temperaturen pd styrekortet, angivet i °C.

16-40 Logging-buffer fuld

Viser, om logging-bufferen er fuld (se par. 15-1*). Logging-bufferen bliver aldrig fuld, nér par. 15-13 Logging-til-
stand er indstillet til Log altid [0].

[0] * Nej
[1] Ja

2.17.5. 16-5* Reference & feedback

Parametre til rapportering af reference- og feedbackindgangssignaler.

16-50 Ekstern reference
Range: Funktion:

0.0% [-200.0 - 200.0] Viser den samlede referencesum af digital, analog, preset, bus, fastfrosset reference, catch-up og slow-down.

16-51 Pulsreference
Range: Funktion:

0.0% [-200 - 200] Viser referencevaerdien fra de(n) programmerede digitale indgang(e). Udlaesningen kan ogsd afspejle impulserne
fra en trinvis encoder.

—
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16-52 Feedback [enhed]
Range: Funktion:

0.0% [-999999.999 - 999999.999]  Viser den feedbackenhed, der skyldes valg af enhed og skalering i par. 3-00, 3-01, 3-02 og 3-03.

16-53 Digi pot-reference
Range: Funktion:

0.0% [-200 - 200] Viser det digitale potentiometers bidrag til den faktiske reference.

2.17.6. 16-6* Indgange & udgange

Parametre til rapportering af digitale og analoge IO-porte.

16-60 Digital indgang

Range: Funktion:
o* [0 - 63] Viser signaltilstandene fra de aktive digitale indgange. Eksempel: Indgang 18 svarer til bit nr. 5, "0"=intet signal,
"1"- signal tilsluttet. Bit 6 virker p& den modsatte made, aktiv = '0', ikke aktiv = '1' (sikker stands.-indgang).
Bit 0 Digital indgang, klemme 33
Bit 1 Digital indgang, klemme 32
Bit 2 Digital indgang, klemme 29
Bit 3 Digital indgang, klemme 27
Bit 4 Digital indgang, klemme 19
Bit 5 Digital indgang, klemme 18
Bit 6 Digital indgang, klemme 37
Bit 7 Digital indgang GP I/O-klemme X30/4
Bit 8 Digital indgang GP I/O-klemme X30/3
Bit 9 Digital indgang GP 1I/O-klemme X30/2
Bit 10-63 Reserveret til fremtidige klemmer

16-61 Klemme 53, koblingsindstilling
Viser indstillingen for indgangsklemme 53. Strgm =0, spaending = 1.
[0] X strgm

[1] Spaending

16-62 Analog indgang 53
Range: Funktion:

0.000% [-20.000 - 20.000] Viser den faktiske vaerdi pd indgang 53.

16-63 Klemme 54, koblingsindstilling
Viser indstillingen for indgangsklemme 54. Strgm =0, spaending = 1.
[0] X strgm

[1] Spaending

16-64 Analog indgang 54
Range: Funktion:

0.000% [-20.000 - 20.000] Viser den faktiske vaerdi pd indgang 54.

16-65 Analog udgang 42 [mA]
Range: Funktion:

0.000% [0.000 - 30.000] Viser den faktiske veerdi pd udgang 42 i mA. Den viste veerdi afspejler valget i par. 06-50.
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16-66 Digital udgang [bin]
Range: Funktion:
0* [0- 115] Viser den binzere veerdi for alle digitale udgange.

16-67 Frekvens indgang 29 [Hz]
Range: Funktion:
0* [0-0] Se den faktisk frekvensrate pd klemme 29.

16-68 Frekvens indgang #33 [Hz]
Range: Funktion:
0* [0 - 130000] Viser den faktiske veerdi for den frekvens, der pafgres klemme 33 som pulsindgangssignal.

16-69 Pulsudgang #27 [Hz]
Range: Funktion:
0* [0 - 40000] Vis den faktiske vaerdi for pulser, der pafgres pd klemme 27 i digital udgangstilstand.

16-70 Pulsudgang #29 [Hz]
Range: Funktion:

o* [0 - 40000] Viser den faktiske veerdi for impulser p& klemme 29 i digital udgangstilstand.
Denne parameter findes kun i FC 302.

16-71 Releeudgang [bin]
Range: Funktion:

0* [0-31] Viser indstillingerne for samtlige relaeer.

Udlaesningsvalg [P16-71]:
Releeudgang [bin]: 00000 bin

||:OptionB—kon relae 09
OptionB-kort relae 08

OptionB-kort relee 07

Effektkort relee 02

Effektkort relee 01
130BA195.10

16-72 Teeller A
Range: Funktion:

0% [-2147483648 -2147483647] Se den nuveerende veerdi for Teeller A. Teellere er nyttige som sammenligneroperand par. 13-10.
Veerdien kan nulstilles el. aendres enten via digitale indgange (parametergruppe 5-1*) el. ved hjeelp af en SLC-
handling (par. 13-52).

16-73 Teeller B
Range: Funktion:

0% [-2147483648 -2147483647] Se den nuveerende veerdi for Teeller B. Teellere er nyttige som sammenligneroperand (par. 13-10).
Veerdien kan nulstilles el. andres enten via digitale indgange (parametergruppe 5-1*) el. ved hjzelp af en SLC-
handling (par. 13-52).

16-74 Preecist stop-teeller

Range: Funktion:
0% [0 - 2147483647] Returnerer den aktuelle teellervaerdi for praecist stop-teelleren (par. 1-84).

16-75 Analog indgang X30/11
Range: Funktion:
0.000% [0.000 - 0.000] Viser den faktiske vaerdi pd indgang X30/11 af MCB 101.

—
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16-76 Analog indgang X30/12
Range: Funktion:

0.000% [0.000 - 0.000] Viser den faktiske veerdi pd indgang X30/12 af MCB 101.

16-77 Analog udgang X30/8 16-77 [mA]
Range: Funktion:

0.000% [0.000 - 0.000] Viser den faktiske vaerdi pd udgang X30/8 i mA.

2.17.7. 16-8* Fieldbus- & FC-port

Parametre til rapportering af BUS-referencer og styreord.

16-80 Fieldbus, CTW 1
Range: Funktion:

o* [0 - 65535] Viser to-byte-styreordet (CTW), der er modtaget fra busmasteren. Fortolkningen af styreordet afhaenger af den
installerede fieldbusoption og styreordsprofilen, der er valgt i parameter 8-10.
Yderligere oplysninger findes i fieldbus-manualen.

16-82 Fieldbus-REF 1
Range: Funktion:

0* [-200 - 200] Viser det to-byte-ord, der er sendt sammen med styreordet fra busmasteren for at indstille referencevaerdien.
Yderligere oplysninger findes i fieldbus-manualen.

16-84 Komm. optionsstatusord
Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Vis statusord for den udvidede fieldbus-komm.-option.
Yderligere oplysninger findes i fieldbus-manualen.

16-85 FC-port, CTW 1
Range: Funktion:

0¥ [0 - 65535] Viser to-byte-styreordet (CTW), der er modtaget fra busmasteren. Fortolkningen af styreordet afhaenger af den
installerede fieldbusoption og den valgte styreordsprofil, valgt i par. 8-10.

16-86 FC-port, REF 1
Range: Funktion:

0¥ [0-0] Viser to-byte-statusordet (STW), der er sendt til busmasteren. Fortolkningen af statusordet afhaenger af den
installerede fieldbusoption og styreordsprofilen, der er valgt i par. 8-10.

2.17.8. 16-9* Diagnhoseudlaesninger

Parametre, der viser alarm-, advarsels- og udvidede statusord.

16-90 Alarmord
Range: Funktion:

0* [0 - FFFFFFFF] Viser det alarmord, som er sendt via den serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-90 Alarmord 2
Range: Funktion:

0% [0 - FFFFFFFF] Viser det alarmord, som er sendt via den serielle kommunikationsport i hex-kode.

[ary
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16-92 Advarselsord
Range: Funktion:

0% [0 - FFFFFFFF] Viser det advarselsord, der er sendt via den serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-93 Advarselsord 2
Range: Funktion:

0* [0 - FFFF] Viser det advarselsord, der er sendt via den serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-94 Udvidet statusord
Range: Funktion:

o* [0 - FFFF] Returnerer det udvidede advarselsord, der er sendt via den serielle kommunikationsport i Hex-kode.

2.18. Parametre: Encoderindgang

2.18.1. 17-** Motorfeedb. option
Yderligere parametre til konfiguration af encoder- (MCB102) el. resolver-feedback-optionen (MCB103).

2.18.2. 17-1* Trinv. encoder graeenseflade

Parametre i denne gruppe konfigurerer MCB102-optionens trinvise greenseflade. Bemaerk, at bdde den trinvise og den absolutte greenseflade er aktive
samtidig.

17-10 Signaltype

Option: Funktion:

[0] Ingen

[ * TTL (5V, RS422)

[2] Sinusformet 1Vpp Veelg den trinvise sportype (A/B-kanaler) i den benyttede encoder. Find informationen pd encoderens datablad.

Veelg Ingen [0], hvis feedback-fgleren kun er en absolut encoder.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

17-11 Oplgsning (PPR)
Range: Funktion:

1024* [10 - 10000] Indtast oplgsningen pé det trinvise spor, dvs. antallet af pulser el. perioder pr. omdrejning.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

2.18.3. 17-2* Absolut encoder greenseflade

Parametre i denne gruppe konfigurerer MCB102-optionens absolutte graenseflade. Bemaerk, at b&de den trinvise og den absolutte graenseflade er aktive
samtidig.

17-20 Valg af protokol

Option: Funktion:

[0] * Ingen

[1 HIPERFACE

[2] EnDat

[4] SSI Veelg HIPERFACE [1], hvis encoderen kun er absolut.

Veelg Ingen [0], hvis feedback-faleren kun er en trinvis encoder.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

—
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17-21 Oplgsning (positioner/omdr)

Option: Funktion:
[512] 512

[1024] 1024

[2048] 2048

[4096] 4096

[8192] SSI 4 - 8192

[16384] 16384
[32768] HIPERFACE 512 - Veelg den absolutte encoders oplgsning, dvs. det antal gange, der skal tzelles pr omdrejning.
32768 Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang. Veerdien afhaenger af indstillingen i par. 17-20.
17-24 SSl-dataleengde
Range: Funktion:

13% [13 - 25] Indstil antallet af bit for SSI-telegrammet. Vaelg 13 bit for singleturn-encoder og 25 bit for multiturn-encoder.

17-25 Clockfrekvens
Range: Funktion:
260 kHz* [100 - 260 kHz] Indstil SSI-clockfrekvensen. Clockfrekvensen skal reduceres vha. lange encoderkabler.

17-26 SSl-dataformat

Option: Funktion:
[0] * Gray-kode
[1] Binaerkode Indstil dataformatet for SSI-dataene. Veelg mellem Gray-format og binzert format.

17-34 HIPERFACE-baud-hastighed

Option: Funktion:

[0] 600

[1] 1200

[2] 2400

[3] 4800

[4] * 9600

[5] 19200

[6] 38400 Veelg baud-hastigheden for den monterede encoder.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang. Denne parameter er kun tilgaengelig ndr par. 17-20
er indstillet til HIPERFACE [1].

2.18.4. 17-5* Resolvergraenseflade

Parametergruppe 17-5* anvendes til indstilling af parametre til MCB 103-resolveroptionen.
Typisk anvendes resolverfeedback som motorfeedback fra permanente magnetmotorer med par. 1-01, indstillet til flux med motorfeedback.
Resolverparametre kan ikke justeres, ndr motoren kgrer.

17-50 Resolverpoler
Range: Funktion:

2% [2-2] Indstil antallet af motorpoler pé resolveren.
Veerdien fremgdr af dataark for resolvere.

17-51 Resolver-indgangsspaending
Range: Funktion:

7,0\/* [4,0 - 8,0 V] Indstil indgangsspaendingen til resolveren. Spaendingen angives som en RMS-veerdi.
Veerdien fremgér af dataark for resolvere

[ary
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17-52 Resolver-indgangsfrekvens
Range: Funktion:

10,0 KHZ* [2,0 - 15,0 kHz] Indstil indgangsfrekvensen til resolveren.
Veerdien fremgdr af dataark for resolvere.

17-53 Transformationsforh.

Range: Funktion:
0.5% [0.1-1.1] Indstil transformationsforholdet for resolveren.
Transformationsforholdet er:
; _ Wa
forhold V/n

Veerdien fremgdr af dataark for resolvere.

17-59 Resolver-greenseflade

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret Aktiver MCB 103-resolveroptionen, ndr resolverparametrene er valgt.

For at undgé skade pé resolvere, skal par. 17-50 - par. 17-53 justeres, fgr denne parameter aktiveres.

2.18.5. 17-6* Overvagning og applikation

Denne parametergruppe veelger yderligere funktioner, ndr MCB 102-encoderoption eller MCB 103-resolveroption er monteret i optionsport B som ha-
stighedsfeedback.
Overvagnings- og applikationsparametre kan ikke justeres, ndr motoren kgrer.

17-60 Encoder, positiv retning

Option: Funktion:
[0] * Med uret
[1] Mod uret Skift den registrerede encoderretning uden at sendre pd ledningerne til encoderen.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

17-61 Overvagning af encodersignal

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret

[1] * Advarsel

[2] Trip Veelg, hvordan frekvensomformeren skal reagere, hvis der opdages en encodersignalfejl.

Encoderfunktionen i par. 17-61 er en elektrisk kontrol af hardwarekredslgbet i encodersystemet.
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2.19. Parameterlister

FC-serien

Alle = gyldig for FC 301 og FC 302-serien
01 = kun gyldig for FC 301

02 = kun gyldig for FC 302

AEndringer under drift
"SAND" betyder, at parameteren kan aendres, mens frekvensomformeren er i drift, og "FALSK" betyder, at den skal standses, fgr a&endringen kan foretages.

4-opseetning
"Alle opsaetninger": parameteren kan indstilles individuelt for hver af de fire opsaetninger, dvs. en enkelt parameter kan have fire forskellige dataveaerdier.

'1-opsaetning': Dataveerdien vil vaere den samme i alle opsaetninger.

Konverteringsindeks
Tallet refererer til et konverteringstal, som skal anvendes, ndr der skrives eller laeses med en frekvensomformer.

Konverte- ‘ 100 | 67 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0 ‘ -1 ‘ -2 ‘ -3 ‘ -4 ‘ -5 -6
ringsindeks

Konverte- ‘ 1 ‘ 1/60 ‘ 1000000‘ 100000 ‘ 10000‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0.1 ‘ 0.01 ‘0.001‘0.0001 ‘ 0.0000 ‘ 0.000001
ringsfaktor 1
Datatype Beskrivelse Type

2 Heltal 8 Int8

3 Heltal 16 Int16

4 Heltal 32 Int32

5 Uden fortegn 8 Uint8

6 Uden fortegn 16 Uint16

7 Uden fortegn 32 Uint32

9 Synlig streng VisStr

33 Normaliseret veerdi, 2 byte N2

35 Bitsekvens med 16 booleske variabler V2

54 Tidsforskel u. dato TimD
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3. Fejlfinding

3.1.1. Advarsler/Alarmmeddelelser
En advarsel eller en alarm signaleres af den relevante LED pé forsiden af frekvensomformeren og indikeres med en kode i displayet.

En advarsel forbliver aktiv, indtil dens &rsag ikke laengere er til stede. Under saerlige omsteendigheder kan driften af motoren fortsaette. Advarselsmed-
delelser kan vaere kritiske, men er det ikke ngdvendigvis.

1 tilfeelde af en alarm vil frekvensomformeren vaere trippet. Alarmer skal nulstilles, for at driften kan genstartes, nar drsagen er fundet og udbedret.

Det kan geres pa tre mader:
1. Ved at bruge [RESET]-tasten p& LCP-betjeningspanelet.

2. Via en digital indgang med "Nulstilling"-funktionen.

3. Via seriel kommunikation/options-Fieldbus.

NB!
Efter en manuel nulstilling vha. [RESET]-tasten p& LCP er det ngdvendigt at trykke p& [AUTO ON]-tasten for at genstarte motoren.

Hvis en alarm ikke kan nulstilles, kan &rsagen veere, at fejlen ikke er udbedret, eller at alarmen er tripldst (se ogsd tabellen pd neeste side).

Alarmer, som er tripldst yder supplerende beskyttelse, hvilket betyder, at netspaendingen skal slukkes, fgr det er muligt at nulstille alarmen. N&r der er
teendt for den igen, er frekvensomformeren ikke leengere blokeret og kan nulstilles som beskrevet ovenfor, hvis drsagen er udbedret.

Alarmer, som ikke er tripldst, kan ogs& nulstilles via den automatiske nulstillingsfunktion i parameter 14-20 (Advarsel: Automatisk opvagning er mulig!)

Hvis advarsel og alarm er markeret med en kode fra tabellen pd naeste side, betyder det enten, at der afgives en advarsel fgr en alarm, eller at det kan
defineres, om der skal afgives en advarsel eller en alarm for en given fejl.

Dette er f.eks. muligt i parameter 1-90 Termisk motorbeskyttelse. Efter alarm eller trip kerer motoren frilgb, og alarm og advarsel blinker. N&r et problem
er udbedret, vil kun alarmen fortsaette med at blinke, indtil frekvensomformeren nulstilles.
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Nr. Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameter
Reference

1 10 volt lav X

2 Live zero-fejl (X) (X) 6-01

3 Ingen motor X) 1-80

4  Netfasetab (X) (X) (X) 14-12

5  DC Link-spaending hgj X

6  DC Link-spaending lav X

7  DC-overspaending X X

8 DC undersp. X X

9  Vekselretter overbelastet X X

10 Motor ETR-over (X) (X) 1-90

11  Overtemperatur i motortermistor X) X) 1-90

12 Momentgraense X X

13 Overstrgm X X X

14 Jordslut.-fejl X X X

15 Hardwareuoverensstemmelse X X

16 Kortslutning X X

17  Styreordstimeout X) X) 8-04

23 Intern ventilatorfejl X

24 Ekstern ventilatorfejl X 14-53

25 Bremsemodst. kortsluttet X

26 Bremsemodst. effektgraense X) X) 2-13

27 Bremsechopper kortsluttet X X

28 Bremsekontrol X) X) 2-15

29 Overtemperatur i effektkort X X X

30 Motorfase U mangler (X) (X) (X) 4-58

31 Motorfase V mangler (X) (X) (X) 4-58

32 Motorfase W mangler X) X) X) 4-58

33 Inrush-fejl X X

34 Fieldbus-kommunikationsfejl X X

36 Netfejl X X

38 Intern fejl X X

40 Overbelastning af digital udgang klemme 27 (X) 5-00, 5-01

41 Overbelastning af digital udgang klemme 29 X) 5-00, 5-02

42 Overbelastning af digital udgang pa X30/6 (X) 5-32

42 Overbelastning af digital udgang pa X30/7 X) 5-33

47 24 V-forsyning lav X X X

48 1,8 V-forsyning lav X X

49 Hast.-graense X

50 AMA-kalib. mislykkedes X

51 AMA kontrollér Unom 0g Inom X

52 AMA lav Inom X

53 AMA — motor for stor X

54 AMA — motor for lille X

55 AMA-parameter uden for omrade X

56 AMA afbrudt af bruger X

57 AMA-timeout X

58 AMA —intern fejl X X

59 Strgmgraense X

Tabel 3.1: Alarm-/advarselskodeliste

Nr. Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/tripl&s Parameter
Reference

61 Sporingsfejl X) X) 4-30

62 Udgangsfrekvens ved maksimumgraense X

63 Mekanisk bremse lav X) 2-20

64 Spaend.-graense X

65 Styrekort, overtemperatur X X X

66 Kalepladetemperatur lav X

67 Optionskonfigurationen er aendret X

68 Sikker stands. (X) x)v 5-19

70 Ugyldig FC konf. X

71 PTC 1 sikker stands. X X 5-19

72 Farlig fejl X 5-19

80 Frekvensomformer initialiseret til standardvaerdi X

90 Kodertab X) X) 17-61

91 Analog indgang 54 forkerte indstillinger X S202

133- Se Betjeningsvejledning til MCO 305

250 Ny reservedel X 14-23

251 Ny typekode X X

Tabel 3.2: Alarm-/advarselskodeliste

(X) Afhaenger af parameter
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1) Kan ikke autonulstilles via par. 14-20

En trip finder sted ndr en alarm er afgivet. Triphandlingen vil f8 motoren
til at kgre i frilgb og kan nulstilles ved at trykke pd nulstil-knappen eller
kan nulstilles via en digital indgang (Par. 5-1*[1]). Den oprindelige haen-
delse, der fordrsagede alarmen, kan ikke skade frekvensomformeren eller
medfgre farlige forhold. En tripl&s finder sted, ndr der afgives en alarm,
hvilket kan for&rsage skader p& frekvensomformeren eller pd tilsluttede
dele. En triplds-haendelse kan kun nulstilles med en genstart.

Danfiss

3. Fejlfinding
LED-indikering
Advarsel gul
Alarm blinker rgdt
Tripl&st gul og red

Alarmord udvidet statusord
Bit Hex Dec Alarmord Alarmord 2 Advarselsord Advarsels- Udvidet menu
ord 2 statusord
0 00000001 1 Bremsekontrol Servicetrip, lsese/ Bremsekontrol Rampning
skrive
1 00000002 2 Effekt- korttempe- Servicetrip, (reser- Effekt- korttemperatur AMA kgrer
ratur veret)
2 00000004 4 Jordslut.-fejl Servicetrip, type- Jordslut.-fejl Start med uret/mod
kode/reservedel uret
3 00000008 8 Styr.-korttemp Servicetrip, (reser- Styr.-korttemp Slow down
veret)
4 00000010 16 Styre- ord TIL Servicetrip, (reser- Styre- ord TIL Catch up
veret)
5 00000020 32 Overstrgm Overstrgm Feedback hgj
6 00000040 64 Momentgraense Momentgraense Feedback lav
7 00000080 128 Motorter. over Motorter. over Udgangsstrgm hgj
8 00000100 256 Motor ETR-over Motor ETR-over Udgangsstrgm lav
9 00000200 512 Vek.ret. overb. Vek.ret. overb. Udgangsfrekvens lav
10 00000400 1024 DC undersp. DC undersp. Udgangsfrekvens lav
11 00000800 2048 DC oversp. DC oversp. Bremsekontrol OK
12 00001000 4096 Kortslutning DC speaend. lav Bremsemaks.
13 00002000 8192 Inrush-fejl DC spaend. hgj Bremsning
14 00004000 16384 Netfase- tab Netfase- tab Uden for hast.-omr.
15 00008000 32768 AMA ikke OK Ingen motor OVC aktiv
16 00010000 65536 Live zero-fejl Live zero-fejl AC-bremse
17 00020000 131072 Intern fejl KTY-fejl 10V lav KTY-advar- Adgangskode tidslds
sel
18 00040000 262144 Bremseoverbel. Ventilatorfejl Bremseoverbel. Ventilato-  Adgangskodebeskyt-
radvarsel telse
19 00080000 524288 U-fasetab ECB-fejl Bremsemodst. ECB-advar-
sel
20 00100000 1048576 V-fasetab Bremse IGBT
21 00200000 2097152 W-fasetab Hast.-graense
22 00400000 4194304 Fieldbus-fejl Fieldbus-fejl Anvendes ikke
23 00800000 8388608 24 V-forsyning lav 24 V-fors. lav Anvendes ikke
24 01000000 16777216 Netfejl Netfejl Anvendes ikke
25 02000000 33554432 1,8 V fors. lav Stremgraense Anvendes ikke
26 04000000 67108864 Bremsemodst. Lav temperatur Anvendes ikke
27 08000000 134217728  Bremse IGBT Speend.-greense Anvendes ikke
28 10000000 268435456  Optionsaendring Kodetab Anvendes ikke
29 20000000 536870912  Frekvensomformer Udg.frekv.grae. Anvendes ikke
initialiseret
30 40000000 1073741824  Sikker stands. (A68) PTC 1  Sikker Sikker stands. (W68) PTC 1 Sikker Anvendes ikke
stands. (A71) stands.
(W71)
31 80000000 2147483648 Mek.bremse lav Farlig fejl (A72) Udvidet statusord Anvendes ikke

Tabel 3.3: Beskrivelse af alarmord, advarselsord, og udvidet statusord

Alarmordene, advarselsordene og de udvidede statusord kan udlzeses via seriel bus eller options-fieldbus til diagnoseformdl. Se ogsé par. 16-90 - 16-94.

ADVARSEL 1, 10 volt lav:

10 V-spaendingen pd klemme 50 pd styrekortet er under 10 V.

Fjern en del af belastningen fra klemme 50, da 10 V-forsyningen er over-
belastet. Maksimum 15 mA eller minimum 590 Q.

ADVARSEL/ALARM 2, live zero-fejl:

Signalet p& klemme 53 eller 54 er mindre end 50 % af veerdien, der er
angivet i par. 6-10, 6-12, 6-20 eller 6-22.

ADVARSEL/ALARM 3, ingen motor:

Der er ikke tilsluttet en motor til frekvensomformerens udgang.

MG.33.M3.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

ADVARSEL/ALARM 4, tab af netfase:

Der mangler en fase pd netforsyningssiden, eller der er for stor ubalance
pé forsyningsspaendingen.

Denne meddelelse vises ogs8, hvis der er fejl pd indgangsensretteren pd
frekvensomformeren.

Kontroller forsyningsspaendinger og -strgmme til frekvensomformeren.

ADVARSEL 5, DC Link spaending hgj:
Mellemkredsspaendingen (DC) ligger over styresystemets overspaen-
dingsgraense. Frekvensomformeren er stadig aktiv.
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ADVARSEL 6, DC Link-spaending
Mellemkredsspaendingen (DC) ligger under styresystemets underspaen-
dingsgraense. Frekvensomformeren er stadig aktiv.

ADVARSEL/ALARM 7, DC oversp.
Hvis mellemkredsspaendingen overstiger graensen, vil frekvensomforme-
ren trippe efter et stykke tid.

Mulige rettelser:
Tilslut en bremsemodst.

Forlaeng rampetiden
Aktiver funktionerne i par. 2-10

Forgg par. 14-26.

Alarm-/advarselsgraenser:
3x200-240 3 x380-500 3x525-600V

\% \'
[VDC] [VDC] [VDC]

Underspaending 185 373 532
Spaendingsadvarsel 205 410 585
lav
Spaendingsadvarsel 390/405 810/840 943/965
hgj (u/bremse — m/
bremse)
Overspaending 410 855 975

Den angivne spaendinger er mellemkredsspaending for frekvensom-
formeren med en tolerance p8 * 5 %. Den tilsvarende netspaending
er mellemkredsspaendingen (DC-link) divideret med 1,35

ADVARSEL/ALARM 8, DC-undersp.:

Hvis mellemkredsspaendingen (DC) falder til under
"underspaendingsgraensen" (se ovenstdende tabel), kontrollerer fre-
kvensomformeren, om der er tilsluttet en 24 V-strgmforsyning.

Hvis der ikke er tilsluttet 24 V-strgmforsyning, vil frekvensomformeren
trippe efter et bestemt tidsinterval, der afhaenger af apparatet.

Se Generelle specifikationer for at kontrollere, om forsyningsspaendingen
svarer til frekvensomformeren.

ADVARSEL/ALARM 9, vekselretter overbelastet:

Frekvensomformeren er ved at udkoble pd grund af en overbelastning
(for hgj strgm i for lang tid). Teelleren for elektronisk termisk beskyttelse
af vekselretteren giver en advarsel ved 98 % og tripper ved 100 % med
en alarm. Frekvensomformeren kan ikke nulstilles, fgr teelleren er kom-

met under 90 %.
Fejlen bestdr i, at frekvensomformeren har veeret overbelastet med mere
end 100 % i for lang tid.

ADVARSEL/ALARM 10, motor ETR-overtemperatur:

Ifglge den elektroniske termiske beskyttelse (ETR) er motoren for varm.
I par. 1-90 kan det veelges, om frekvensomformeren skal afgive en ad-
varsel eller en alarm, nér teelleren ndr 100 %. Fejlen bestdr i, at motoren
er overbelastet med mere end 100 % i for lang tid. Kontroller, at motor-
par. 1-24 er indstillet korrekt.

ADVARSEL/ALARM 11, overtemperatur i motortermistor:
Termistoren eller termistorforbindelsen er blevet afbrudt. I par. 1-90 kan
det veelges, om frekvensomformeren skal afgive en advarsel eller en
alarm, ndr teelleren ndr 100 %. Kontroller, at termistoren er korrekt til-
sluttet mellem klemme 53 eller 54 (analog spaendingsindgang) og klem-
me 50 (+ 10 volt-forsyning), eller mellem klemme 18 eller 19 (digital
indgang, kun PNP) og klemme 50. Hvis der anvendes en KTY-fgler, skal
det kontrolleres, at forbindelsen mellem klemme 54 og 55 er korrekt.

Danfiss

ADVARSEL/ALARM 12, momentgraense:
Momentet er hgjere end vaerdien i par. 4-16 (ved motordrift), eller mo-
mentet er hgjere end veerdien i par. 4-17 (ved regenerativ drift).

ADVARSEL/ALARM 13, overstrgm:

Vekselretterens spidsstrgmgraense (cirka 200 % af den nominelle ud-
gangsstrgm) er overskredet. Advarslen vil vare i cirka 8-12 sekunder, og
frekvensomformeren vil derefter trippe og afgive en alarm. Sluk for fre-
kvensomformeren, og kontroller, om motorakslen kan drejes, og om
motorstgrrelsen passer til frekvensomformeren.

Hvis der er valgt udvidet mekanisk bremsekontrol, kan trip nulstilles eks-
ternt.

ALARM 14, Jordslut.-fejl:
Der er en udladning fra udgangsfaserne til jord, enten i kablet mellem
frekvensomformeren og motoren eller i selve motoren.

Sluk for frekvensomformeren, og fjern jordslutningsfejlen.

ALARM 15, ufuldsteendigt hardware:
En monteret option handteres ikke af det aktuelle styrekort (hardware
eller software).

ALARM 16, kortslutning
Der er kortslutning i motoren eller pd motorklemmerne.
Sluk for frekvensomformeren, og fjern kortslutningen.

ADVARSEL/ALARM 17, styreordstimeout:

Der er ingen kommunikation med frekvensomformeren.

Advarslen vil kun vaere aktiv, ndr par. 8-04 IKKE er indstillet til JKKE AK-
TIV.

Hvis par. 8-04 er indstillet til Stop og Trip, afgives der en advarsel, hvor-
efter frekvensomformeren ramper ned, indtil den tripper, mens der afgi-
ves en alarm.

par. 8-03 Styreordstimeouttid kan eventuelt forlaenges.

ADVARSEL 23, intern ventilatorfejl:

Ventilatoradvarselsfunktionen er en ekstra beskyttelsesfunktion, der kon-
trollerer, om ventilatoren kgrer/er monteret. Ventilatoradvarslen kan
deaktiveres i Vent.overv., par. 14-53, (indstillet til [0] Deaktiveret).

ADVARSEL 24, ekstern ventilatorfejl:
Ventilatoradvarselsfunktionen er en ekstra beskyttelsesfunktion, der kon-
trollerer, om ventilatoren kgrer/er monteret. Ventilatoradvarslen kan
deaktiveres i Vent.overv., par. 14-53, (indstillet til [0] Deaktiveret).

ADVARSEL 25, Bremsemodst. kortsluttet:

Bremsemodstanden overvages under driften. Hvis den kortslutter, afbry-
des bremsefunktionen, og advarslen vises. Frekvensomformeren funge-
rer stadig, dog uden bremsefunktionen. Sluk for frekvensomformeren, og
erstat bremsemodstanden (se par. 2-15 Bremsekontrol).

ALARM/ADVARSEL 26, Bremsemodst. stramgraense:

Den effekt, der tilfgres bremsemodstanden, beregnes som en procentdel,
der er en middelveerdi for de seneste 120 sekunder, pd grundlag af
bremsemodstandens modstandsvaerdi (par. 2-11) og mellemkredsspaen-
dingen. Advarslen er aktiv, n&r den afsatte bremseeffekt er hgjere end
90 %. Hvis Trjp [2] er valgt i par. 2-13, kobler frekvensomformeren ud
og afgiver denne alarm, ndr den afsatte bremseeffekt er hgjere end 100
%.

ADVARSEL/ALARM 27, bremsechopperfejl:

Bremsetransistoren overvdges under driften, og hvis den kortslutter, af-
brydes bremsefunktionen, og advarslen vises. Frekvensomformeren fun-
gerer stadig, men da bremsetransistoren er kortsluttet, tilfgres der
vaesentlig effekt til bremsemodstanden, selvom den er inaktiv.
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Sluk for frekvensomformeren, og fjern bremsemodstanden.

Denne alarm/advarsel kan ogs8 opst8, hvis bremsemodstanden overop-
hedes. Klemme 104 til 106 er tilgeengelig som en bremsemodstand. Se
afsnittet Bremsemodstand temperaturswitch for Klixon-indgange.

I Advarsel: Der er risiko for vaesentlig effekttilfgrsel til
bremsemodstanden, hvis bremsetransistoren er kort-

. sluttet.

ADVARSEL/ALARM 28, bremsekontrol mislykket:
Bremsemodstandsfejl: Bremsemodstanden er ikke tilsluttet/fungerer ik-
ke.

ALARM 29, frekvensomformer overtemperatur:

Hvis kapslingen er IP 20 eller IP 21/Type 1, er kglepladens afbrydelses-
temperatur 95 °C +5 °C. Temperaturfejlen kan ikke nulstilles, fgr kele-
pladens temperatur kommer under 70 °C +5 °C.

Fejlen kan skyldes fglgende:
- Omgivelsestemperaturen er for hgj

- Motorkablet er for langt

ALARM 30, motorfase U mangler:
Motorfase U mellem frekvensomformeren og motoren mangler.
Sluk frekvensomformeren, og kontroller motorfase U.

ALARM 31, motorfase V mangler:
Motorfase V mellem frekvensomformeren og motoren mangler.
Sluk frekvensomformeren, og kontroller motorfase V.

ALARM 32, motorfase W mangler:
Motorfase W mellem frekvensomformeren og motoren mangler.
Sluk frekvensomformeren, og kontroller motorfase W.

ALARM 33, Inrush-fejl
Der har fundet for mange opstarter sted inden for en kort periode. Det
maksimale antal tilladte opstarter inden for et minut fremgar af kapitlet
Generelle specifikationer.

ADVARSEL/ALARM 34, Fieldbus-kommunikationsfejl:
Fieldbussen p& kommunikationsoptionskortet fungerer ikke.

ADVARSEL/ALARM 36, netfejl:

Denne advarsel/alarm er kun aktiv, hvis forsyningsspaendingen til fre-
kvensomformeren mistes, og hvis parameter 14-10 IKKE er indstillet til
OFF. Mulig udbedring: Kontroller frekvensomformerens sikringer

Alarm 38, intern fejl:
Denne alarm kan ngdvendigggre, at der tages kontakt til Danfoss-leve-
randgren. Nogle typiske alarmmeddelelser:

0 Den serielle port kan ikke initialiseres. Alvorlig hard-

ware-fejl

256 Effekt-EEPROM-dataene er defekte eller for gamle

512 Styrekort-EEPROM-dataene er defekte eller for gamle

513 Kommunikationstimeout ved laesning af EEPROM-data

514 Kommunikationstimeout ved laesning af EEPROM-data

515 Den applikationsorienterede kontrol kan ikke genkende
EEPROM-dataene

516 Kan ikke skrive til EEPROM'en, fordi en skrivekommando
er i gang

517 Skrivekommandoen er under timeout

M 3. Fejlfinding

518 Fejl i EEPROM'en
519 Manglende eller ugyldige stregkodedata i EEPROM 1024
— 1279 CAN-telegram kan ikke sendes. (1027 indikerer
en mulig hardware-fejl)
1281 Digital signalprocessor, flash-timeout
1282 Uoverensstemmelse i effektmikro-softwareversionen
1283 Uoverensstemmelse i EEPROM-dataversion
1284 Kan ikke lzese den digitale signalprocessors software-
version

1299 Optionssoftwaren i port A er for gammel

1300 Optionssoftwaren i port B er for gammel

1311 Optionssoftwaren i port CO er for gammel

1312 Optionssoftwaren i port C1 er for gammel

1315 Optionssoftwaren i port A understgttes ikke (ikke tilladt)

1316 Optionssoftwaren i port B understgttes ikke (ikke tilladt)

1317 Optionssoftwaren i port CO understgttes ikke (ikke til-
ladt)

1318 Optionssoftwaren i port C1 understgttes ikke (ikke til-
ladt)

1536 Der er registreret en undtagelse i den applikationsori-
enterede styring. Fejlafhjeelpningsoplysninger skrevet
til LCP

1792 DSP watchdog er aktiv. Fejlafhjeelpning af effektdelen
af de motororienterede styredata er ikke overfgrt kor-
rekt

2049 Effektdata genstartet

2315 Mangler softwareversion fra effektenhed

2816 Stakoverlgb, styrekortmodul

2817 Afvikler, langsomme opgaver

2818 Hurtige opgaver

2819 Parametertrdd

2820 LCP-stakoverlgb

2821 Overlgb i seriel port

2822 USB-portoverigb

3072-512 Parameterveerdi uden for de tilladte graenser. Gennem-

2 for initialisering. Parameternummer, som er &rsag til
alarmen: Traek koden fra 3072. F.eks. fejlkode 3238:
3238-3072 = 166 ligger uden for graensen

5123 Option i port A: Hardware inkompatibel med styrekort-
softwaren

5124 Option i port B: Hardware inkompatibel med styrekort-
softwaren

5125 Option i port CO: Hardware inkompatibel med styrekort-
softwaren

5126 Option i port C1: Hardware inkompatibel med styrekort-
softwaren

5376-623 1Ikke mere huk.
1

ADVARSEL 40, overbelastning af digital udgang klemme 27
Kontroller belastningen, der er sluttet til klemme 27, eller fjern kortslut-
ningstilslutningen. Kontroller parameter 5-00 og 5-01.

ADVARSEL 41, overbelastning af digital udgang klemme 29:
Kontroller belastningen, der er sluttet til klemme 29, eller fjern kortslut-
ningstilslutningen. Kontroller parameter 5-00 og 5-02.
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3. Fejlfinding

ADVARSEL 42, overbelastning af den digitale udgang X30/6:
Kontroller belastningen, der er sluttet til X30/6, eller fjern den kortslut-
tede tilslutning. Kontroller parameter 5-32.

ADVARSEL 42, overbelastning af den digitale udgang X30/7:
Kontroller belastningen, der er sluttet til X30/7, eller fijern den kortslut-
tende tilslutning. Kontroller parameter 5-33.

ADVARSEL 47, 24 V lav forsyning:
Den eksterne 24 V DC reservestrgmforsyning kan veere overbelastet.
Kontakt i modsat fald Danfoss-leverandgren.

ADVARSEL 48, 1,8 V lav forsyning:
Kontakt Danfoss-leverandgren.

ADVARSEL 49, Hast.-greense:
Hastigheden ligger ikke inden for det omrdde, der er angivet i par. 4-11
og par. 4-13.

ALARM 50, AMA-kalib. mislykkedes:
Kontakt Danfoss-leverandgren.

ALARM 51, AMA kontroller Unom og Inom:
Indstillingerne for motorspaending, motorstrgm og motoreffekt er sand-
synligvis forkerte. Kontroller indstillingerne.

ALARM 52, AMA lav Inom:
Motorstrgmmen er for lav. Kontroller indstillingerne.

ALARM 53, AMA motor for stor:
Motoren er for stor til, at AMA kan gennemfgres.

ALARM 54, AMA motor for lille:
Motoren er for stor til, at AMA kan gennemfgres.

ALARM 55, AMA-parameter uden for omrade:
Motorens parameterveerdier ligger uden for det acceptable omrade.

ALARM 56, AMA afbrudt af bruger:
AMA er blevet afbrudt af brugeren.

ALARM 57, AMA-timeout:

Forsgg at starte AMA forfra et antal gange, indtil den gennemfgres kor-
rekt. Bemaerk, at gentagne AMA-kgrsler kan opvarme motoren til et
niveau, hvor modstanden Rs og Rr forgges. Dette er imidlertid ikke kritisk
i de fleste tilfeelde.

ALARM 58, AMA intern fejl:
Kontakt Danfoss-leverandgren.

ADVARSEL 59, strgmgreense:
Stremmen er stgrre end veerdien i par. 4-18.

ADVARSEL 61, sporingsfejl:

En fejl mellem beregnet hastighed og hastighedsmalingen fra feedback-
enheden. Indstillingen for funktionen advarsel/alarm/deaktivering findes
i par. 4-30. Godkendt fejlindstilling i par. 4-31, og indstillingen for den
tilladte tid, fejlen opstdr, i par. 4-32. Funktionen kan veere effektiv under
en idriftsaetningsprocedure.

ADVARSEL 62, udgangsfrekvens ved maksimumgraense:
Udgangsfrekvensen er hgjere end den veerdi, der er angivet i par. 4-19.

ALARM 63, mekanisk bremse lav:
Den faktiske motorstrgm har ikke overskredet "bremsefriggrelsesstrgm-
men" inden for intervallet "Startforsink.".

ADVARSEL 64, Speend.-greense:
Kombinationen af belastning og hastighed kraever en hgjere motorspaen-
ding end den faktiske DC Link-spaending.

Danfiss

ADVARSEL/ALARM/TRIP 65, styrekortovertemperatur:
Styrekortovertemperatur: Styrekortets afbrydelsestemperatur er 80 °C.

ADVARSEL 66, Styrekorttemp. lav:

Kglepladetemperaturen méles til 0° C. Det kunne indikere, at tempera-
tursensoren er defekt, og derfor gges ventilatorhastigheden til maks. for
det tilfelde, at effektkortet eller styrekortet er meget varmt.

ALARM 67, optionskonfigurationen er andret:
En eller flere optioner er enten tilfgjet eller fjernet siden seneste nedluk-

ning.

ALARM 68, Sikker stands.:

Sikker standsning er blevet aktiveret. Genoptag normal drift ved at p&fgre
24V DC pé T-37 og derefter sende et nulstillingssignal (via bus, digital I/
O eller ved at trykke pd [RESET]).

ADVARSEL 68, Sikker stands.:
Sikker standsning er blevet aktiveret. Normal drift genoptages, nér sikker
standsning deaktiveres. Advarsel: automatisk genstart!

ALARM 70, Ugyldig FC konf.:
Den nuvaerende kombination af styrekort og effektkort er ulovlig.

ALARM 71, PTC 1 Sikker stands.:

Sikker standsning er blevet aktiveret fra MCB 112 PTC-termistorkortet
(motor for varm). Normal drift kan genoptages, ndr MCB 112 pdlaegges
24V DC til T-37 igen (ndr motortemperaturen ndr et acceptabelt niveau),
og ndr den digitale indgang fra MCB 112 deaktiveres. Nar dette sker, skal
et nulstillingssignal sendes (via bus, digital I/0 eller ved at trykke p& [RE-
SET]).

ADVARSEL 71, PTC 1 Sikker stands.:

Sikker standsning er blevet aktiveret fra MCB 112 PTC-termistorkortet
(motor for varm). Normal drift kan genoptages, ndr MCB 112 pélaegges
24V DC til T-37 igen (n8r motortemperaturen ndr et acceptabelt niveau),
og ndr den digitale indgang fra MCB 112 deaktiveres. Advarsel: Automa-
tisk genstart.

ALARM 72, farlig fejl:
Sikker standsning med triplds. Uventede signalniveauer p& sikker stands-
ning og digital indgang fra MCB 112 PTC-termistorkortet.

ALARM 80, Apparat init. til standard veaerdi:
Parameterindstillingerne initialiseres til fabriksindstillingen efter en ma-
nuel (3-finger) nulstilling.

ALARM 90, encodertab:
Kontroller forbindelsen til encoderoptionen og udskift til sidst MCB 102
eller MCB 103.

ALARM 91, analog indgang 54, forkerte indstillinger:
Kontakt S202 er indstillet til OFF (spaendingsindgang), ndr en KTY-fgler
er tilsluttet den analoge indgang klemme 54.

ALARM 250, ny reservedel:

Effekt- eller switchtilstand-strgmforsyning er blevet udskiftet. Frekvens-
omformerens typekode skal gendannes i EEPROM'en. Veelg den korrekte
typekode i par. 14-23 i overensstemmelse med maerkaten p8 enheden.
Husk at vaelge "Gem til EEPROM" for at afslutte.

ALARM 251, ny typekode:
Frekvensomformeren har en ny typekode.
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[hand On]-tast P& Lcp, 0-40 36
2
24 V-encoder 39
A
Adgang Med Bus-adgangskode 38
Adgang Til Kvikmenu Uden Adgangskode 38
Advarselsord 2 162
Advarselsord, 16-92 161
Advarsler 193
A
AEndrede Parametre, 9-90 (1) 117
AEndrede Parametre, 9-91 (2) 118
AEndrede Parametre, 9-92 (3) 118
AEndrede Parametre, 9-94 (5) 118
AEndring Af Data 19
AEndring Af Dataveerdi 21
AEndring Af En Gruppe Af Numeriske Dataveerdier 20
AEndring Af Tekstveerdi 20
A
Aktiv Opseetning 27
Alarm-log, 15-3* 153
Alarm-log: Tid, 15-32 153
Alarm-log: Veerdi, 15-31 153
Alarmmeddelelser 193
Alarmord 106
Alarmord, 16-90 161
Alarmord, 16-91 161
Analoge Indgange 5
Analoge Indgange 6
Ankerlaekreaktans (x2) 43
Antal Indkoblinger, 15-03 148
Antal Overspaendinger, 15-05 148
Antal Overtemperaturer, 15-04 148
Apparatbestillingsnummer, 15-46 154
Apparatidentifikation, 15-4* 153
Apparatinformation 148
Apparatserienummer, 15-51 154
Automatisk Genstarttid 14-21 144
Automatisk Motortilpasning (ama) 41
B
Baggrundslog, 15-2* 152
Baggrundslogbog: Haendelse, 15-20 152
Baggrundslogbog: Tid, 15-22 152
Baggrundslogbog: Veerdi, 15-21 152
Baud-hastighed 24
Belastningstype 47
Beskyttelsestilstand 8
Bestilt Typekodestreng, 15-44 153
Bremseeffekt 6
Bremseeffekt 56
Bremseeffektovervagning 56
Bremseenergi/s, 16-32 157
Bremsefriggrelsesstrgm 58
Bremsekontrol 196
Bremsekontrol 57
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Bremsemodstand (ohm) 2-11 56
Bus-jog 2, Hastighed 110
Busstyret 92

C

Catch Up 82
Catch Up-/slow Down-veerdi 63
D

D-akseinduktans (Id) 43
Datalogindstillinger, 15-1* 149
Dc Link 195
Dc Link-spaending 157
Dc-bremse 55
Dc-bremsetid 55
Dc-hold 49
Dc-holde 48
Dc-holdestrgm 55
Definerede Parametre, 15-92 155
Devicenet 119
Devicenet F-parametre, 10-39 125
Devicenet Og Can-fieldbus 118
Digital Indgang, 16-60 159
Displaylinje 2, Stor 33
Displaylinje 3, Stor, 0-24 33
Displaytilstand 15
Displaytilstand - Valg Af Udlaesningstilstande 15
Driftstilstand 27
Driftstilstand 144
Driftstilstand Ved Start (hand) 27
Driftstimer, 15-00 148
E

Effekt Hk, 16-11 156
Effektkortbestillingsnr., 15-47 154
Effektkortserienr., 15-53 154
Effektreetablering 72
Ekstern Motorventilator, 1-91 52
Ekstern Reference 158
Elektronisk Termorelee 52
Encoder, Positiv Retning 164
Encoderimpulser 92
Etr 50, 157, 196
F

Fabriksindstillingerne 24
Faktisk Typekodestreng, 15-45 154
Fastfrys Udgang 4
Fejllogbog: Fejlkode 153
Forkortelser 4
Formagnetisering 49
Frekvens Indgang #33 [hz] 160
Frilgb 4
Frilgb 13
Funktion Ved Stop 49
G

Gem Altid, 10-33 125
Gem Dataveerdier, 10-31 125
Generel Advarsel 3
Grafisk Display 11
H

Hastighed, Pid-fremfgringsfaktor 102
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Hastighed, Pid-lavpasfiltertid 101
Hovedmenu 16
Hovedmenu-tilstand 13
Hovedmenutilstand 19
Hovedreaktans (xh) 43
Hovedreaktansen 41
Hurtig Overfgrsel Af Parameterindstillinger Mellem Flere Frekvensomformere 14
|

Indekserede Parametre 21
Indikatorlampe 12
Indk. P& Rot. Mot. 48
Initialisering 24
J

Jerntabsmodstand (rfe) 43
Jog 4
Jog-hastighed 63, 65
Jog-hastighed [hz] 49
Jog-rampetid 71
K

Klemme 29, Lav Frekvens 89
Klemme 32/33, Encoderretning 92
Klemme 33, Hgj Frekvens, 5-56 89
Klemme 33, Lav Frekvens, 5-55 89
Klemme 33, Lav Ref./feedback Veerdi, 5-57 90
Klemme 42, Udgang Minimum Skalering, 6-51 98
Klemme 53, Hgj Speending, 6-11 94
Klemme 53, Hgj Strom 95
Klemme 53, Koblingsindstilling, 16-61 159
Klemme 53, Lav Strgm 95
Klemme 54, Hgj Strom 95
Klemme 54, Koblingsindstilling, 16-63 159
Klemme 54, Lav Strgm 95
Klemme X30/12, Lav Ref./feedback Veerdi, 6-44 97
Klemme X30/6, Pulsudgangsvariabel, 5-66 91
Koblingsfrekvens 141
Koblingsmgnster, 14-0* 141
Kalepl.-temp. 158
Kaling 50
Kommunikationsoption 197
Konfigurationstilstand 38
Konfigurerbart Statusord , 8-13 106
Kontinuerligt Nominelt Motormoment 41
Kgrte Timer, 15-01 148
Kty-faler 196
Kvikmenu 16
Kvikmenu 16
Kvikmenuadgangskode 38
Kvikmenuen 13
Kvikmenu-tilstand 13
Kvikstop Rampetid 71
Kvikstop, Valg 108
Kwh-tzeller, 15-02 148
L

Lep 4,6,11, 14,22
Lep 102 11
Lcp-id-nr. 154
Lcp-id-nr., 15-48 154
Lcp-kopi 37
Lcp-tastatur, 0-4* 36
Led'er 11
Live Zero, Timeout-periode, 6-00 93
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Logging-interval, 15-11 150
Logging-tilstand, 15-13 152
Lokale Reference 27
L@srivelsesmoment 5
M

Maks. Udgangsfrekvens 75
Maksimumgraense 72
Maksimuminerti 47
Maksimumreference 62
Manglende Motorfasefunktion, 4-58 78
Med Uret 48
Med Uret 73,92, 164
Mellemkredsspaendingen 195
Miljg, 14-5* 147
Min. Frekvens For Funktion Ved Stop 1-81 49
Min. Funktionshastighed Ved Stop [hz], 1-82 49
Mindste Aeo-frekvens, 14-42 146
Mindste Magnetisering For Aeo, 14-41 146
Minimumgraense 72
Minimuminerti 47
Mod Uret 73
Modelektromot.kraft V. 1000 O/min 43
Modificerede Parametre, 15-93 155
Momentgraense For Generatordrift 74
Motorbeskyttelse 50
Motoreffekt 40
Motoreffekt [hk] 40
Motorfeedback 38
Motorfrekvens 40, 156
Motorhastighed, Hgj Graense [hz], 4-14 73
Motorhastighedsenhed 26
Motormagnetisering Ved Stilstand, 1-50 44
Motorpoler 43
Motorspaending 40, 156
Motorstatus 156
Motorstrgm 41
Motorstrgm, 16-14 156
Motorvinkelforskydning 44
N

Netfejl 142
Netforsyningen 7
Netreference, 10-14 124
Netspaending Ved Netfejl, 14-11 143
Netstyring, 10-15 124
Nominel Motorhastighed 41
Nominelle Motorhastighed 5
Normalt Moment 39
Nulstil Styreordstimeout 105
Nulstillingstilstand, 14-20 143
Numeriske Lcp-betjeningspanel 22
@)

Off-forsinkelse, Relae, 5-42 88
On-forsinkelse, Relee, 5-41 88
Option Monteret, 15-60 154
Optionens Sw-version, 15-61 155
Optionsbestillingsnr., 15-62 155
Optionsidentifikation ,15-6* 154
Optionsserienr., 15-63 155
Ordforklaring 4
Overspaendingsstyring 58
Overvégning Af Encodersignal 164
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P

Parameteradgang 125
Parameterinfo, 15-9* 155
Parameteropsaetning 16
Parametervalg 19
Passiv Belastning 47
Preecis Stopfunktion 50
Preecist Stop 50
Preecist Stop-teeller 160
Preset-reference 62
Processtyring, 9-28 114
Profibus-advarselsord 115
Proportionalforstaerkning 101
Pulsfiltertidskonstant #33, 5-59 90
Pulsindgang 29, 16-67 160
Pulsreference 158
Pulsudgang, Maks.-frekvens #29, 5-65 91
Pulsudgang, Maksimumfrekvens #x30/6, 5-68 91
Pwm Tilfeeldig, 14-04 141

Q

Quick Menu 13
R

Rampe 1, Rampe-ned-tid 67
Rampe 1, Rampe-op-tid 66
Rampe 1, Type 66
Rampe 2, Rampe-ned-tid 68
Rampe 3, Rampe-ned-tid 69
Rampe 3, Rampe-op-tid 69
Rampe 4, Rampe-ned-tid 70
Rampeforsinkelse 73
Rampetid 72
Red 7
Reference %, 16-02 156
Referenceressource 1 64
Regionale Indstillinger 27
Releeudgange 84
Relativ Skalering, Referencekilde 64
Reset 14
Reset Kwh-tzeller , 15-06 149
Reset]-tast P& Lcp 36
Rfi, 14-50 147
Rotormodstand (rr) 42

S

Seriel Kommunikation 5
Sikkerhedsforanstaltninger 7
Sl-styreenhedstilstand, 13-00 126
Slut P& Timeout-funktion, 8-05 105
Softwareversion, 15-43 153
Specielle Funktioner 141
Sprog 26
Sprogpakke 1 26
Sprogpakke 2 26
Sprogpakke 3 26
Sprogpakke 4 26
Standardindstillinger 165
Startforsinkelse 48
Startforsinkelse 48
Startfunktion 48
Startfunktionen 48
Starthastighed [o/min] 49
Statorleekreaktans (x1) 42
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Statorlaekreaktansen 41
Statormodstand (rs) 42
Status 12
Statusmeddelelser 11
Strgmgraensestyreenhed, 14-30 146
Strgmgraensestyreenhed, Integrationstid, 14-31 146
Styreordstimeoutfunktion 105
Styrested, 8-01 104
Sw-id, Effektkort, 15-50 154
Sw-id, Styrekort, 15-49 154
T
Taster Til Lokal Betjening 23
Termisk Belastning 44
Termisk Motorbeskyttelse 50
Termiske Belastning 157
Termistor 50
Termistor 7
Termistorkilde, 1-93 53
Trinstgrrelse 72
Trinvis Encoder 158
Trinvist 21
Trip-forsinkelse Ved Momentgraense 145
Trip-reset, 14-2* 143
U
Udgangsfilter, 14-55 147
Udgangshastighed 48
Udvidet Statusord 162
Uendelig Variabel A£ndring Af Numerisk Datavaerdi 21
\%
Veelg Dc-bremse, 8-52 108
Veelg Frilgb, 8-50 107
Veelg Preset-reference, 8-56 109
Veelg Start, 8-53 108
Variabelt Moment 39
Vent.overv., 14-53 147
Vigtigste Faktiske Veerdi [%], 16-05 156
Vt-niveau, 14-40 146
Vvcplus 7,38
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