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FC300 Programmeringshandbok M 1. Inledning

1. Inledning

FC 300
Programmeringsguide

Programversion: 4.8x

C Us

Denna programmeringshandbok kan anvéndas till alla FC 300-frekvensomformare med programvaruversion 4.8x.

Programvarans versionsnummer syns i parameter 15-43.

1.1.1. Godkadnnanden

C € c.us 0

1.1.2. Symboler

Symboler som anvands i denna handbok.

OBS!
Viktig information.

Anger en allman varning.

Anger en varning for hégspanning.

* Anger fabriksinstéllning

MG.33.M3.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 3



1. Inledning M

1.1.3. Foérkortningar

FC300 Programmeringshandbok

Véxelstrdm

American Wire Gauge
Ampere/AMP

Automatisk motoranpassning
Strémgrans

Grader Celsius

Likstrém

Beror pé& frekvensomformaren
Elektromagnetisk kompatibilitet
Elektroniskt motorskydd
frekvensomformare

Gram

Hertz

Kilohertz

Lokal mandverpanel

Meter

Millihenryinduktans
Milliampere

Millisekund

Minut

Rorelsekontrollverktyg
Nanofarad

Newtonmeter

Nominell motorstrém
Nominell motorfrekvens
Nominell motoreffekt
Nominell motorspanning
Parameter

Protective Extra Low Voltage (skyddsklenspanning)
Kretskort

Nominell vaxelriktarutstrom
Varv per minut

Sekund

Momentgrans

Volt

AC
AWG

AMA
Ium

°C

DC
D-TYPE
EMC
ETR

FC

Hz
kHz
LCP

mH
mA
ms

min

nF
Nm
IvN
fmN
Pm,N
UmN
par.
PELV
PCB
Iinv
RPM

Tum

1.1.4. Ordforklaringar

Frekvensomformare:
D-TYPE
Storlek och typ av ansluten frekvensomformare (beroenden).

Tvi,max

Den maximala utstrdmmen.

Twrn

Den nominella utstrémmen fré&n frekvensomformaren.

UvLT, Max

Den maximala motorspanningen.

Ingangar:

Kommando

Du kan starta och stoppa den anslutna motorn med LCP och de digitala
insignalerna.

Funktionerna &r uppdelade i tvd grupper:
Funktionerna i grupp 1 har hogre prioritet an de i grupp 2.

Motor:

fos

Motorfrekvensen nar joggfunktionen aktiveras (via digitala plintar).
fm

Motorfrekvensen.

fianx

Den maximala motorfrekvensen.

fran

Den minimala motorfrekvensen.

Grupp 1 Rterstallning, Utruliningsstopp, Aterstallning
och utrullningsstopp, Snabbstopp, DC-
bromsning, Stopp och "Off"-knappen.

Grupp 2 Start, Pulsstart, Reversering, Starta rever-

serat, Jogg och Frys utgdng
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FC300 Programmeringshandbok M 1. Inledning

fmN
Den nominella motorfrekvensen (markskyltsdata).

In

Motorstrommen.

Imn

Den nominella motorstrommen (markskyltsdata).
M-TYPE

Storlek och typ av ansluten motor (beroenden).
my

Det nominella motorvarvtalet (markskyltsdata).
Pun

Den nominella motoreffekten (markskyltsdata).
Tun

Det nominella momentet (motor).

Um

Den momentana motorspanningen.

Um,N

Den nominella motorspanningen (madrkskyltsdata).

Startmoment
Moment Maximimoment
(Pull—out)
Varvtal
DANFQSS
175ZA078.10
nvLt

Frekvensomformarens verkningsgrad definieras som forhdllandet mellan utgdende och ing&ende effekt.

Start ej méjlig-kommando
Ett stoppkommando som tillhdr grupp 1 av styrkommandon. Se grupp 1 under Styrkommandon.

Stoppkommando
Se Styrkommandon.

Referenser:

Analog referens

En signal som 6verfors till de analoga ingdngarna 53 eller 54 kan utgdras av spanning eller strom.
Binér referens

En signal 6verford till porten for seriell kommunikation.

Forinstalld referens
En férinstalld referens som har ett varde mellan -100 % och +100 % av referensomrédet. Val mellan atta férinstéllda referenser via de digitala plintarna.

Pulsreferens
Pulsfrekvenssignal till en digital ing&ng (plint 29 eller 33).

Refmax
Avgor sambandet mellan referensinsignalen p& 100 % fullskalsvarde (normalt 10 V, 20 mA) och resulterande referens. Maximalt referensvérde anges i
parameter 3-03.
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1. Inledning M FC300 Programmeringshandbok

Refmin

Avgor sambandet mellan referensinsignalen p& 0 % varde (normalt 0 V, 0 mA, 4 mA) och resulterande referens. Minimalt referensvarde anges i parameter
3-02.

Ovrigt:

Analoga ing&ngar

De analoga ing&ngarna anvénds for att styra olika funktioner i frekvensomformaren.

Det finns tv8 typer av analoga ingdngar:

Strémingdng, 0-20 mA och 4-20 mA

Spanningsingdng, 0-10 V DC (FC 301)

Spénningsingdng, -10 - +10 V DC (FC 302).

Analoga utgangar
De analoga utgdngarna kan leverera en signal p& 0-20 mA, 4-20 mA.

Automatisk motoranpassning, AMA

AMA-algoritmen berdknar de elektriska parametrarna fér den anslutna motorn ndr motorn &r stoppad.

Bromsmotsténd

Bromsmotstadndet ar en modul som kan ta upp den bromseffekt som uppstdr vid regenerativ bromsning. Denna regenerativa bromseffekt héjer mellan-
kretsspanningen. En bromschopper ser till att effekten avsatts i bromsmotsténdet.

CT-kurva

Konstant momentkurva. Anvands for tillampningar med till exempel transportband, fortrédngningspumpar och kranar.

Digitala ingdngar
De digitala ingdngarna kan anvéndas for att styra olika funktioner i VLT-frekvensomformaren.

Digitala utgéngar

Frekvensomformaren har tvé halvledarutgdngar som kan ge en 24 V DC-signal (max. 40 mA).

bsp

Digital signalprocessor.

ETR

Elektroniskt motorskydd &r en berékning av termisk belastning baserad p& aktuell belastning och tid. Dess syfte &r att uppskatta motortemperaturen.

Hiperface®
Hiperface® &r ett registrerat varumérke som tillhér Stegmann.

Initiering

Om initiering utfors (par. 14-22) 8terstalls frekvensomformaren till fabriksinstéliningarna.

Intermittent driftcykel

Ett intermittent driftvarde avser en serie driftcykler. Varje cykel bestdr av en period med och en period utan belastning. Driften kan vara endera periodisk
eller icke-periodisk.

LCP

En LCP-mandverenhet (lokal mandverpanel - LCP) utgdr ett komplett granssnitt for mandvrering och programmering av frekvensomformaren. Manoéver-
panelen &r l6stagbar och kan installeras upp till tre meter frén frekvensomformaren, till exempel i en frontpanel med hjalp av en monteringssats (tillval).
Isb

Den minst betydelsefulla biten (least significant bit).

msb

Den mest betydelsefulla biten (most significant bit).

MCM

Betyder Mille Circular Mil; en amerikansk mattenhet fér ledararea. 1 MCM = 0,5067 mmZ.

Online-/offlineparametrar

Andringar av onlineparametrar aktiveras omedelbart efter det att datavérdet dndrats. Andringar av offlineparametrar aktiveras forst nar du trycker pd
[OK] pd LCP.

Process-PID

PID-regleringen uppréatthéller 6nskat varvtal, tryck, temperatur osv. genom att justera utfrekvensen sd att den matchar den varierande belastningen.
Pulsgivare insignal/6kning

En extern digital pulsgivare som anvands for dterkoppling av till exempel motorvarvtalet. Pulsgivaren anvands i tillampningar dar det kravs stor nog-
grannhet i varvtalsstyrningen.
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FC300 Programmeringshandbok M 1. Inledning

RCD
Jordfelsbrytare.

Meny
Du kan spara parameterinstéllningar i fyra menyer. Du kan byta mellan de fyra menyerna och aven redigera en meny medan en annan &r aktiv.

SFAVM
Switchmdnster som kallas Stator Flux-orienterad Asynkron Vektor Modulering (par. 14-00).

Efterslapningskompensation
Frekvensomformaren kompenserar efterslapningen med ett frekvenstillskott som féljer den uppmatta motorbelastningen vilket héller motorvarvtalet

narmast konstant.

Smart Logic Control (SLC)
SLC &r en serie anvandardefinierade dtgarder som genomfdrs nar tillhdrande anvandardefinierade héndelser utvarderas som sanna av SLC. (Parameter-

grupp 13-xx).

FC-standardbuss
Inkluderar RS 485-buss med FC-protokoll eller MC-protokoll. Se parameter 8-30.

Termistor:
Ett temperaturberoende motstdnd som placeras dér temperaturen ska Gvervakas (frekvensomformare eller motor).

Tripp

Ett tillst&nd som uppstar vid felsituationer, exempelvis nér frekvensomformaren utsétts fér Gverhettning eller nér frekvensomformaren skyddar motorn,
processen eller mekanismen. Omstart forhindras tills orsaken till felet har férsvunnit och tripplaget annulleras genom &terstalining eller, i vissa fall,
programmeras for automatisk dterstélining. Tripp far inte anvéndas for personlig sakerhet.

Tripp 1&st

Ett lage som uppstdr vid felsituationer nar frekvensomformaren skyddar sig sjélv, och som kréver fysiska ingrepp, exempelvis om frekvensomformaren
utsatts for kortslutning vid utgdngen. En I&st tripp kan annulleras genom att sld av huvudstrémmen, eliminera felorsaken och ansluta frekvensomformaren
p& nytt. Omstart forhindras tills tripplaget annulleras genom &terstallning eller, i vissa fall, genom programmerad automatisk aterstalining. Tripp far inte
anvandas for personlig sakerhet.

VT-kurva
Variabel momentkurva. Anvands for pumpar och flaktar.

VVCplus
Jamfort med styrning av standardspanning-/frekvensférhdllande ger Voltage Vector Control (VVC Plus ) bittre dynamik och stabilitet vid dndringar i b&de
varvtalsreferens och belastningsmoment.

60° AVM

Switchménster kallat 60° Asynkron Vektor Modulering (par. 14-00).

Effektfaktor V3 x U x h cosp
Effektfaktorn &r férhallandet mellan Iy och Irms. Effekt faktor =

ﬁXUX/RMS

Effektfaktorn for 3-fasnat: J/
i )/(msqﬂ =5 ! eftersom cospl = 1
RMS RMS
Effektfaktorn visar hur mycket frekvensomformaren belastar nétet. _ 2 2 2 2
lems = A4 + k5 tH + L+

Ju lagre effektfaktor, desto hogre Irms for samma kW-uttag.

Dessutom visar en hog effektfaktor att 6vertonsstrommarna &r 1&ga.
Frekvensomformarnas inbyggda likstrémsspolar ger en hég effektfaktor, vilket minimerar belastningen p& natet.

Frekvensomformaren ar under livsfarlig spanning nar den &r ansluten till natet. Felaktig installation av motorn, frekvensomformaren
eller faltbussen kan orsaka materialskador, allvarliga personskador eller dédsfall. Félj darfor anvisningarna i den har handboken samt
ovriga nationella och lokala sakerhetsforeskrifter.
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1. Inledning M FC300 Programmeringshandbok

Sékerhetsforeskrifter
1. Natanslutningen till frekvensomformaren ska vara frénkopplad vid allt reparationsarbete. Kontrollera att natspanningen &r bruten och att den

féreskrivna tiden har gatt innan du kopplar ur motor- och nétkontakterna.
2. Knappen [OFF/STOP] p& frekvensomformarens manéverpanel bryter inte natstrémmen och kan darfor inte anvandas som sakerhetsbrytare .

3. Se till att apparaten &r korrekt ansluten till jord och att anvéndaren &r skyddad frén stromférande delar. Motorn bér vara forsedd med éverbe-

lastningsskydd i enlighet med gallande nationella och lokala bestammelser.
4. Lackstrommen 6verskrider 3,5 mA.

5. Overbelastningsskydd fér motor ingdr inte i fabriksprogrammeringen. Om denna funktion énskas maste datavardet ETR-tripp 1 [4] eller data-
vardet ETR-varning 1[3] valjas i parameter 1-90 Termiskt motorskydd.

6. Koppla inte ur ndgon kontakt till motorn eller natspanningen nér frekvensomformaren &r ansluten till natspanningen. Kontrollera att nétspan-
ningen &r bruten och att den foreskrivna tiden har gatt innan du kopplar ur motor- och natkontakterna.

7.  Lagg marke till att frekvensomformaren har fler spanningsingdngar an L1, L2 och L3 nar lastdelning (koppling av DC-mellankrets) eller extern
24 V DC-férsorjning har installerats. Kontrollera att alla spanningsingdngar &r frankopplade och att den erforderliga tiden gétt ut innan repara-
tionsarbetet paborjas.

Varning for oavsiktlig start
1. Motorn kan stoppas med digitala kommandon, busskommandon, referenser eller lokalt stopp nér frekvensomformarens natspanning &r paslagen.
Om personsakerheten (det vill sdga risk fér personskador orsakade av kontakt med rorliga maskindelar efter en oavsiktlig start) kraver att
oavsiktlig start inte far forekomma &r dessa stoppfunktioner inte tillrdckliga. I sddan fall m3ste natspanningen kopplas ifr@n eller s§ maste

funktionen Sékerhetsstopp aktiveras.

2. Motor kan starta medan dessa parametrar stdlls in. Om detta betyder att den personliga sakerheten kan sattas ur spel (till exempel skador
orsakade av kontakt med rorliga maskindelar) maste motorstart forhindras. Anvand till exempel funktionen Sékerhetsstopp eller sakerstall ur-
koppling av motorn.

3. En motor som har stoppats med natstrommen ansluten kan starta om det uppstér ndgot fel i frekvensomformarens elektronik, via en tillféllig
Gverbelastning eller om ett fel p& natet eller p& motoranslutningen upphdr. Om oavsiktlig start maste forhindras av personskadeskal (till exempel
skador orsakade av kontakt med rorliga maskindelar) &r frekvensomformarens normala stoppfunktioner inte tillréckliga. I sddan fall maste
natspanningen kopplas ifran eller sd méste funktionen Sikerhetsstopp aktiveras.

OBS!
Folj alltid instruktionerna i avsnittet Sdkerhetsstopp nér funktionen Sakerhetsstopp ska anvandas.

4. Styrsignaler fran, eller internt inom, frekvensomformaren kan i vissa fall felaktigt aktiveras, fordréjas eller inte utforas fullsténdigt. Dessa styr-
signaler fér inte litas p& fullstandigt vid anvandning i situationer dar sakerheten &r avgérande, till exempel vid styrning av elektromagnetiska
bromsfunktioner i en lyfttilldmpning.

Det kan vara forenat med livsfara att berdra stromférande delar aven efter att natstrommen ar bruten.

Var samtidigt uppméarksam pé& att koppla frén andra spanningsférsorjningar, till exempel extern 24 V DC, lastdelning (sammankoppling av DC-mellan-
kretsarna) samt motoranslutning vid kinetisk backup.

System dér frekvensomformare &r installerade maste, om noédvandigt, utrustas med ytterligare 6vervakning och skyddsenheter enligt géllande saker-
hetsregler, till exempel lagstiftning om mekaniska verktyg, skadeférebyggande regler etc. Andringar i frekvensomformarnas funktion med hjalp av
programvaran &r tilldtna.

Lyftanordningar:
Frekvensomformarfunktioner for att styra mekaniska bromsar kan inte anses vara en primér sékerhetskrets. Det méaste alltid finnas redundans for att
styra externa bromsar.

Skyddslage

N&r vél en maskinvarubegrénsning pd en motorstrém eller mellanskretspénning har éverskridits gar frekvensomformaren i Skyddslage. Skyddslage betyder
en &ndring i PWM-moduleringsstrategin och en 13g switchfrekvens for att minimera forluster. Detta fortsatter i 10 sekunder efter det senaste felet och
Okar frekvensomformarens tillforlitlighet och styrka nar den 8terstaller full kontroll Gver motorn.
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FC300 Programmeringshandbok M 1. Inledning

I lyfttilldmpningar kan Skyddslage inte anvandas eftersom frekvensomformaren vanligtvis inte kommer att kunna ldmna detta lage igen och darfér kommer
det att forlanga tiden innan bromsen aktiveras. Det rekommenderas inte.
Skyddslaget kan inaktiveras genom att stélla in parameter 14-26 Trippfordréjning vid vaxelriktarfel till noll. Detta innebér att frekvensomformaren trippar 1

omedelbart om en av maskinvarugranserna overskrids.

OBS!
Det rekommenderas att inaktivera skyddslage i lyfttillampningar (par. 14-26 = 0)
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FC300 Programmeringshandbok M 2. Sa har programmerar du

programmerar du

2.1. Grafisk och numerisk lokal manéverpanel

2

Det &r lattare att programmera frekvensomformaren i den grafiska lokala mangverpanelen (LCP 102). Man maste anvénda frekvensomformarens Design
Guide nar man anvander den numeriska lokala manéverpanelen (LCP 101).

2.1.1. S& har programmeras den grafiska LCP-enheten

Foljande instruktioner galler for den grafiska LCP-enheten (LCP 102):

Mandéverpanelen ar uppdelad i fyra funktionsgrupper:

1. Grafisk display med statusrader. 150BA018.15

2. Menyknappar och indikeringslampor - &ndring av parametrar
och véxling mellan visningsfunktioner.

- o ) Status o a
3. Navigationsknappar och indikeringslampor (lysdioder). 1234rpm T04A  43.5Hz —

1 43,5.. b

4. Mandverknappar och indikeringslampor (lysdioder).

Alla data visas pa en grafisk LCP-display, som kan visa upp till fem poster
med driftdata nér [Status] visas.

Run OK Cc
Teckenrader i displayen:
. . Quick Mai Alarm
a.  Statusrad: Statusmeddelanden som visar ikoner och grafik.1 2 Status Ml;',fu M:;TJ Log

b. Rad 1-2: Rader som visar driftdata som anvéndaren har defi-
nierat eller valt. Du kan lagga till maximalt en extra rad genom
att trycka p& [Status].1

C. Statusrad: Statusmeddelanden som visar text.1

MG.33.M3.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 11



2. Sa har programmerar du M FC300 Programmeringshandbok

2.1.2. LCD-display

LCD-displayen har bakgrundsbelysning och totalt 6 alfanumeriska rader. Displayens rader visar rotationsriktning (pil), vald meny och programmering-
smeny. Displayen delas upp i tre omraden:

Ovre delen visar upp till 2 métvérden vid normal driftstatus.
Ovredelen 3
Den 6vre raden i den mellersta delen visar upp till 5 matvarden och 'é
tillhérande enhet, oberoende av status (utom i handelse av larm/var- §
-
ning). Mellerstadelen <
Nedre delen visar alltid frekvensomformarens statuslage. Nedre delen

Den aktiva menyn (vald som Aktiv meny i par. 0-10) visas. Vid programmering av en annan meny an den aktiva meny n visas numret fér den meny som
programmeras till hdger.

Justering av displaykontrast

Tryck pé [status] och [4] for att gora displayen mérkare
Tryck pé [status] och [¥] fér att gora displayen ljusare

De flesta parameterinstallningar kan &ndras direkt via manéverpanelen, sdvida inte ett |6senord har skapats via parameter 0-60 Huvudmenyldsenordeller
via parameter 0-65 Snabbmenylésenord.

Indikeringslampor (lysdioder):

Om vissa gransvarden 6verskrids tands larm- och/eller varningslampan. En status- och larmtext visas pd kontrollpanelen.
P&-lampan lyser nér frekvensomformaren &r ansluten till natspanning, eller &r ansluten via en DC-buss eller extern 24 V-férsérjning. Samtidigt tands
bakgrundsbelysningen.

. Gron lysdiod/On: Styrsektionen &r igéng.
. Gul lysdiod/Warn.: Anger en varning.
3 Blinkande réd lysdiod/Alarm: Anger ett larm. On

Warn.

Alarm
130BP040.10

LCP-knappar

Manoverknapparna ar uppdelade i funktionsomrdden. Knapparna under

displayen och indikeringslamporna anvénds for parameterinstallning, in-

130BP045.1C

klusive val av visningslage vid normal drift.

[Status] anger status fér frekvensomformaren och/eller motorn. Du kan vélja mellan tre olika avldsningar genom att trycka p& [Status]-knappen:
Avlasning med 5 rader, avldsning med 4 rader eller Smart Logic Control.

Anvand [Status] for att vélja visningslage och for att dndra tillbaka till displayldge frén antingen snabbinstallations-, huvudmeny- eller larmldget. Anvand
ocksd knappen [Status] for att véxla mellan enkelt och dubbelt avidsningslége.
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FC300 Programmeringshandbok M 2. Sa har programmerar du

Med [Quick Menu] kan du snabbt komma &t olika snabbmenyer som:

- Personlig meny
- Quick Set-up
- Gjorda andringar

- Loggning

Anvand [Quick Menu] for programmering av de parametrar som hor till snabbmenyn. Det gar att vaxla direkt mellan snabbmenylége och huvudmeny-
lage.

[Main Menu] anvands for att programmera alla parametrar.

Det gdr att véxla direkt mellan huvudmenyldge och snabbmenylége.

Du kommer 8t parameterkortkommandot genom att hdlla ned [Main Menu]-knappen i tre sekunder. Parameterkortkommandot ger direkt tillgéng till
en parameter.

[Alarm Log] visar en larmlista ver de fem senaste larmen (numrerade A1-A5). Om du vill f& ytterligare information om ett larm anvander du pilknapparna
for att ga till dnskat larmnummer och trycker p& [OK]. Du far nu information om frekvensomformarens tillstdnd fore larmlaget.

[Back] tar dig till det foregdende steget eller den foregdende nivén i navigationsstrukturen.

[Cancel] upphaver foregdende andring eller kommando, férutsatt att displayen inte har andrats.

[Info] ger information om ett kommando, en parameter eller en funktion
i ett displayfonster. [Info] ger utforlig information s& snart du behdver
hjélp.

Avsluta infoldget genom att trycka pd [Info], [Back] eller [Cancel].

Navigationsknappar
Anvand de fyra navigationspilarna for att navigera mellan tillgangliga val i [Quick Menu], [Main Menu] och [Alarm log]. Anvand knapparna for att
flytta markdren.

[OK] anvénds for att valja en parameter som markerats med markdren och for att aktivera en parameterandring.

Knapparna for lokal styrning finns nederst p& mandverpanelen.

130BP046.10

[Hand On] aktiverar styrningen av frekvensomformaren via LCP:n. [Hand On] startar dven motorn, och nu kan du ocksd mata in motorvarvtalsdata med
hjélp av pilknapparna. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-40 [Hand on]-knapp pé LCP.

Externa stoppsignaler som aktiveras via styrsignaler eller en seriell buss &sidosatter ett startkommando via LCP:n.

Foljande styrsignaler fortsatter att vara aktiva nar [Hand on] aktiveras:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

e Aterstslining

. Utruliningsstopp, inverterat

. Reversering

o Stéll in valbar bit 0-Stall in valbar bit 1

. Stoppkommando frén seriell kommunikation

MG.33.M3.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 13
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. Snabbstopp
o DC-broms

[Off] stoppar den anslutna motorn. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-41 [Off]-knapp p& LCP. Om ingen extern
stoppfunktion har valts och om knappen [Off] &r inaktiv kan motorn stoppas genom att spanningen kopplas bort.

[Auto On] gér att frekvensomformaren kan styras via styrplintarna och/eller via den seriella kommunikationen. N&r en startsignal aktiveras p& styrplin-
tarna och/eller bussen startar frekvensomformaren. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-42 [Auto on]-knapp pé
LCP.

OBS!
En aktiv HAND-OFF-AUTO-signal via de digitala ingdngarna har hégre prioritet n manéverknapparna [Hand on] - [Auto on].

[Reset] anvands for att aterstélla frekvensomformaren efter ett larm (tripp). Den kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-43

Reset-knapp p& LCP.

Parameterkortkommandot kan utféras genom att [Main Menu]-knappen hélls ned i 3 sekunder. Parameterkortkommandot ger direkt tillgéng till en

parameter.

2.1.3. Snabboverforing av parameterinstéallningar mellan flera frekvensomformare

Nar instdllningen av en frekvensomformare ar slutférd bor du lagra in-
formationen i LCP:n eller pd en PC via konfigurationsprogrammet MCT

130BA027.10

— — — —
10.
Quick Main Alarm
Status Menu Menu Log ’

=0
@

Warn.
Alarm
—

Datalagring i LCP:
1. G4 till parameter 0-50 LCP-kopiering
2. Tryck pd [OK]
3. Valj "Alla till LCP”
4.  Tryck pd [OK]

Alla parameterinstallningar sparas nu i LCP:n, som forloppsindikatorn visar. Nar den ndr 100 % trycker du p& [OK].

OBS!
Stoppa motorn innan du utfor den har dtgérden.

Nu kan du ansluta LCP:n till en annan frekvensomformare och kopiera parameterinstéliningarna aven till den frekvensomformaren.
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Dataoverforing fran LCP till frekvensomformare:
1. Ga till parameter 0-50 LCP-kopiering
2. Tryck pd [OK]
3. Valj "Alla frdn LCP”
4.  Tryck pd [OK] 2

Parameterinstéliningarna som lagrats i LCP:n 6verférs nu till frekvensomformaren, som férloppsindikatorn visar. Nar den ndr 100 % trycker du p& [OK].

OBS!
Stoppa motorn innan du utfor den har dtgérden.

2.1.4. Visningslage

Under normal drift kan upp till 5 olika driftvariabler visas kontinuerligt i det mellersta avsnittet: 1.1, 1.2 och 1.3 men ocksd 2 och 3.

2.1.5. Visningslage - val av avlasningar

Du kan véxla mellan tre statusavlasningsskdrmar genom att trycka pd

Driftvariabel: Enhet:
knappen [Status]. Par. 16-00 Styrord hex
Driftvariabler med olika format visas i de olika statusskarmarna - se ne- Par. 16-01 Referens [enhet]

Par. 16-02 Referens %
dan. Par. 16-03 Statusord hex

Par. 16-05 Faktiskt huvudvarde %

Par. 16-10 Effekt [kW]
I tabellen nedan visas de matvarden du kan lénka till de olika driftvariab- Par. 16-11 Effekt [HP]
lerna. Ange lénkarna med par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 och 0-24. Par. 16-12 Motorspanning [V]

Par. 16-13 Frekvens [Hz]

Par. 16-14 Motorstrém [A]
Varje avlasningsparameter som viljs i par. 0-20 till 0-24 har en egen skala Par. 16-16 Moment Nm

Par. 16-17 Varvtal [RPM]
och egna siffror efter ett eventuellt decimalkomma. Om en parameter har Par. 16-18 Motor, termisk %
ett storre numeriskt varde leder det till att farre decimaler visas. Par. 16-20 Motorvinkel

. I Par. 16-30 DC-busspénning \%
Ex.: Aktuell aviasning: Par. 16-32 Bromsenergi/s kW
5,25A; 15,2 A 105 A. Par. 16-33 Bromsenergi/2 min kw

Par. 16-34 Kylplattans temp. C

Par. 16-35 Vaxelriktare, termisk %

Par. 16-36 Vaxelriktare nom. strém A

Par. 16-37 Vaxelriktare max. strém A

Par. 16-38 SL Controller, status

Par. 16-39 Styrkortstemperatur. c

Par. 16-40 Loggbuffert full
Par. 16-50 Extern referens
Par. 16-51 Pulsreferens

Par. 16-52 Aterkoppling [Enhet]
Par. 16-53 DigiPot-referens

Par. 16-60 Digital ingdng bin
Par. 16-61 Plint 53, switchinstallning \
Par. 16-62 Analog ingdng 53

Par. 16-63 Plint 54, switchinstallning \
Par. 16-64 Analog ingdng 54

Par. 16-65 Analog utgdng 42 [mA]
Par. 16-66 Digital utgdng [bin]
Par. 16-67 Frekv.ingdng nr 29 [Hz]
Par. 16-68 Frekv.ingdng nr 33 [Hz]
Par. 16-69 Pulsutgéng nr 27 [Hz]
Par. 16-70 Pulsutgéng nr 29 [Hz]

Par. 16-71 Reldutgéng
Par. 16-72 Raknare A
Par. 16-73 Raknare B

Par. 16-80 Faltbuss CTW 1 hex
Par. 16-82 Faltbuss REF 1 hex
Par. 16-84 Komm. tillval, STW hex
Par. 16-85 FC-port, CTW 1 hex
Par. 16-86 FC-port, REF 1 hex

Par. 16-90 Larmord
Par. 16-92 Varningsord
Par. 16-03 Utok. statusord
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Statusskarm 1I:

Denna avlasningsstatus ar standard efter start eller initiering.

Anvéand [INFO] for att f& information om méatvérdenas lankar till de visade
driftvariablerna (1.1, 1.2, 1.3, 2 och 3).

Se driftvariablerna som visas pd skarmen i den hér bilden.

Statusskarm I1:

Se driftvariablerna (1.1, 1.2, 1.3 och 2) som visas pd skarmen i den har
bilden.

I exemplet har Varvtal, Motorstréom, Motoreffekt och Frekvens valts som
variabler pd forsta och andra raden.

Statusskarm I11:
Den har skarmen visar handelse och &tgérd frdn Smart Logic Control. Mer
information finns i avsnittet Smart Logic Control.

2.1.6. Parameterkonfiguration

FC300 Programmeringshandbok

130BP041.10

130BP062.10

130BP063.10

frekvensomformaren kan anvandas for praktiskt taget alla typer av anlaggningar. Darfor &r antalet parametrar forhéllandevis stort. Frekvensomformaren

kan anvandas i tvd programmeringslagen, Huvudmenyldge och Snabbmenylége.

Det férsta laget ger tillgéng till alla parametrar. I Snabbmeny f&r anvandaren hjélp att stélla in de nddvandiga parametrarna s att frekvensomformaren

kan séttas i drift.

Oavsett vilket programmeringsldge som anvands kan en parameter andras bade i laget Huvudmeny och i laget Snabbmeny.
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2.1.7. Funktioner for knappen Quick Menu

N&r du trycker p& [Quick Menu] visar listan de olika omr&den som ingdr
i snabbmenyn.

Valj Personlig menyfor att visa de valda personliga parametrarna. De har
parametrarna valjs i par. 0-25 Personlig meny. Upp till 20 olika paramet-
rar kan laggas till i den har menyn.

130BP064.10

Valj Snabbinstallation for att ga igenom ett begransat antal parametrar for att f& motorn att gd nastan optimalt. Fabriksinstéliningen fér de andra para-
metrarna beaktar de dnskade styrfunktionerna och konfiguration en av signaling&ngar/-utgdngar (styrplintar).

Du kan vélja parametrar med hjélp av pilknapparna. Parametrarna i nedanstéende tabell &r tillgéngliga.

Parameter Beteckning instalining

0-01 Sprak

1-20 Motoreffekt [kwW]

1-22 Motorspanning v]

1-23 Motorfrekvens [Hz]

1-24 Motorstrom [A]

1-25 Nominellt motorvarvtal [RPM]

5-12 Plint 27, digital ingéng [0] Ingen funktion*
1-29 Automatisk motoranpassning (AMA) [1] Aktivera fullst. AMA
3-02 Minimireferens [RPM]

3-03 Maximireferens [RPM]

3-41 Ramp 1, uppramptid [sek]

3-42 Ramp 1, nedramptid [sek]

3-13 Referensplats

* Om plint 27 har stallts in pd "ingen funktion" behdvs ingen anslutning till +24 V pd plint 27.
Vélj Gjorda dndringar for att f& information om:

. de senaste 10 @ndringarna. Anvand navigationsknapparna[4] [v] for att rulla mellan de 10 senast andrade parametrarna.
. andringar gjorda efter fabriksinstallning.

Valj Loggningar for att f& information om avlasningar pa displayens teckenrader. Informationen visas som grafer.
Det &r bara visningsparametrarna som valts i par. 0-20 till par. 0-24 som kan visas. Det gér att lagra upp till 120 prov i minnet som referens till senare.
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2.1.8. Initial idrifttagning

Det lattaste sattet att utfora initial idrifttagning ar att anvénda knappen Quick Menu och f6lja snabbinstallationsproceduren med hjalp av LCP 102 (las
tabellen fran vanster till hdger):

Quick
Menu

Tryck pé&

Q2 Quick Menu

0-01 Sprék Stéll in sprék

1-20 Motoreffekt Stall in motoreffekt enligt markskylt

1-22 Motorspanning Stéll in spanning enligt markskylt

1-23 Motorfrekvens Stall in frekvens enligt markskylt

1-24 Motorstrom Stall in strom enligt markskylt

1-25 Nominellt motorvarvtal Stéll in varvtal i RPM enligt markskylt
Om standard for plinten ar Utrulining, inverterad ar det mojligt
5-12 Plint 27, digital ingdng att andra denna instéllining till Zngen funktion. Ingen anslutning

till plint 27 behdvs for att kdra AMA

Ange onskad AMA-funktion. Det rekommenderas att aktivera

1-29 Automatisk motoranpassning L
fullstandig AMA

3-02 Minimireferens Ange den nedre gransen for motoraxeln.

o
(9
o
G
o

3-03 Maximireferens Ange den 6vre gransen fér motoraxeln

Stéll in upprampningstid med referens till nominellt motorvarv-

3-41 Ramp1, upptid
pL, upp tal (stélls in i par. 1-25)

Stéll in nedrampningstid med referens till nominellt motorvarv-

3-42 Ramp1, nedtid L
tal (stélls in i par. 1-25)

3-13 Referensplats Ange den plats varifrdn referensen méste fungera

L)
)
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2.1.9. Laget Huvudmeny

Aktivera laget Huvudmeny genom att trycka pd knappen [Main Menu].
Avlasningen pa bilden till héger visas pd displayen.

I avsnitten i mitten och nedtill p& displayen visas en lista ver parame-
tergrupper som kan véljas genom att trycka pd knapparna upp och ned.

130BP066.10

Varje parameter har ett namn och ett nummer, vilka alltid &r desamma oavsett vilket programmeringsldge som anvands. I huvudmenylaget visas para-
metrarna gruppvis. Den forsta siffran i parameternumret (frdn vénster) &r parameterns gruppnummer.

Alla parametrar kan andras i huvudmenyn. Beroende pd valet av konfiguration (par. 1-00) kan emellertid en del parametrar "saknas". Till exempel kan
system utan 3terkoppling ddlja alla PID-parametrar medan andra aktiverade alternativ kan gora ytterligare parametergrupper synliga.

2.1.10. Val av parametrar

I huvudmenyldget visas parametrarna gruppvis. Du vdljer en parameter-

Grupp nr Parametergrupp:
grupp med hjélp av navigationsknapparna. 0 Drift/display
i R . 1 Last/motor
Foljande parametergrupper &r tillgangliga: > Bromsar
3 Referenser/ramper
4 Grénser/varningar
5 Digital I/O
6 Analog 1/0
7 Regulatorer
8 Komm. och tillval
9 Profibus
10 CAN-faltbuss
11 Reserverad komm. 1
12 Reserverad komm. 2
13 SL (Smart Logic)
14 Speciella funktioner
15 Frekvensomformarinformation
16 Dataavlasningar
17 Motoraterk.tillval tillval

Nar du har valt en parametergrupp véljer du en parameter med naviga-
tionsknapparna.

I displayens mittavsnitt visas parameterns nummer och namn tillsam-
mans med det valda parametervérdet.

130BP067.10

2.1.11. Andra data

Séttet att andra data ar detsamma, oavsett om du véljer en parameter i laget Snabbmeny eller Huvudmeny. Tryck pd [OK] for att andra den valda
parametern.
Hur du andrar datavardet beror p& om den valda parametern representerar ett numeriskt varde eller ett textvarde.
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2.1.12. Andra ett textvarde

Om den valda parametern innehdller ett textvarde &ndrar du textvardet
genom att trycka pd navigationsknapparna [4] [¥].

Upp-knappen okar vardet, och ned-knappen minskar vardet. Placera
markoren pd det vérde du vill spara och tryck p& [OK].

130BP068.10

2.1.13. Andra en grupp av numeriska datavarden

Om den valda parametern innehdller ett numeriskt datavérde kan du
andra det valda vérdet med svél navigationsknapparna [«] [*] som na-
vigationsknapparna [4] [v]. Anvand navigationsknapparna [«] [*] for att
flytta markdoren.

130BP069.10

Anvand navigationsknapparna[4] [ v] for att &ndra datavardet. Upp-knap-
pen okar datavardet, och ned-knappen minskar det. Placera markéren pd
det vérde du vill spara och tryck p& [OK].

130BP070.10
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2.1.14. Steglos andring av numeriskt datavéarde

Om den valda parametern inneh8ller ett numeriskt datavarde, vélj ett
vérde med navigationsknapparna [<] [>]. 3
™
o~
o
(a7}
m
o
™
—

Andra den valda siffran genom att trycka p8 navigationsknapparna [4]
[l 2
Den valda siffran anges med markéren. Placera markéren pad den siffra Q
o
du vill spara och tryck pd [OK]. %
o
™M
i

2.1.15. Andra datavarde, stegvis

I vissa parametrar kan du valja att andra datavardet steglost eller stegvis. Detta galler for Motoreffekt (par. 1-20), Motorspénning (par. 1-22) och
Motorfrekvens (par. 1-23).
Parametrarna andras b&de som en grupp av numeriska datavéarden och steglést som numeriska datavarden.

2.1.16. Visning och programmering av indexerade parametrar

Parametrarna indexeras nar de placeras i en rullande stack.
Par. 15-30 till 15-32 innehéller en fellogg som kan avldsas. Valj en parameter, tryck p& [OK] och anvand navigationsknapparna[4] [v] for att rulla genom

vardeloggen.

Anvand par. 3-10 som ett exempel:

Valj en parameter, tryck pd [OK] och anvand navigationsknapparna [4] [v] for att rulla genom de indexerade vardena. Du andrar parametervardet genom
att valja det indexerade vérdet och trycka p& [OK]. Andra vérde med knapparna [4] [v]. Tryck p8 [OK] fér att godkanna den nya instéliningen. Tryck p&
[CANCEL] for att avbryta. Tryck p& [Back] for att Iamna parametern.
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2.1.17. Sa har programmerar du pa numerisk lokal mandéverpanel (NLCP)

Foljande instruktioner avser den numeriska LCP:n (LCP 101):
Mandverpanelen ar uppdelad i fyra funktionsgrupper: 150BA191.10
1. Numerisk display.
2. Menyknappar och indikeringslampor - &ndring av parametrar
och vaxling mellan visningsfunktioner. — E—
3. Navigationsknappar och indikeringslampor (lysdioder). I_l _I - |_| l_
1 AT T Selup/l
4, Mandverknappar och indikeringslampor (lysdioder).
Teckenrad i display:
— — —
Status Quick Main
- . . 2 Menu Setup Menu
Statusrad: Statusmeddelanden som visar ikoner och siffervérden.
Indikeringslampor (lysdioder):
. Gron lysdiod/On: Anger om styrsektionen &r pd.
. Gul lysdiod/Vrn.: Anger en varning.
3
3 Blinkande rdd lysdiod/Alarm: Anger ett larm.
LCP-knappar
[Menu] V&lj ett av féljande lagen: 4
3 Status
. Snabbinstallation

. Huvudmeny

Statuslage: Anger status for frekvensomformaren eller motorn.

Om ett larm intraffar véxlar NLCP:n automatiskt till statuslaget. |
Ett antal larm kan visas.

OBS!
Parameterkopiering ar inte mojligt med den numeriska

lokala mandverpanelen LCP 101.

—_——— == o
| o
COO) ot
o~ m— == Sewpa §
Ll

—= —_— =]
117 2
‘ITI I I Setup a %
]
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Huvudmeny/Snabbinstallation anvands for att programmera alla pa-
rametrar eller endast parametrarna i snabbmenyn (mer information finns
i beskrivningen av LCP 102 tidigare i detta kapitel).

o
—
[
~
o
a
)
[=]
%]
bl

Parametervardena kan &ndras genom att trycka p8 [4] [v] nar vardet
blinkar.

V&lj huvudmenyn genom att trycka p& [Menu]-knappen ndgra ganger.
Vélj parametergruppen [xx-__] och tryck p& [OK]

Vélj parametern __-[xx] och tryck pd [OK]

Om parametern dr en matrisparameter valjer du matrisnumret och tryck-
er p& [OK]

Vilj dnskat datavérde och tryck p& [OK].

Parametrar med funktionella val visar varden som [1], [2], etc. Beskriv-

ningar av de olika valen finns i de individuella parametrarnas kapitel i

avsnittet Parameterval

[Back] for att g& bakat
Knapparna [4] [¥] anvands for att mandvrera mellan kommandon och

inom parametrar.

2.1.18. Knappar for lokal styrning

Knapparna for lokal styrning finns nederst pd manéverpanelen.

130BP046.10

[Hand On] aktiverar styrningen av frekvensomformaren via LCP:n. [Hand On] startar &ven motorn och nu kan du ocksd mata in motorvarvtalsdata med
hjélp av pilknapparna. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-40 /Hand on]-knapp p8 LCP.
Externa stoppsignaler som aktiveras via styrsignaler eller en seriell buss &sidosatter ett startkommando via LCP:n.

Foljande styrsignaler fortsatter att vara aktiva nar [Hand on] aktiveras:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]
e Aterstslining
. Inverterat utrullningsstopp
3 Reversering
. Menyval, Isb - Menyval, msb
. Stoppkommando frén seriell kommunikation
3 Snabbstopp

. DC-broms

[Off] stoppar den anslutna motorn. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-41 [Off/-knapp p& LCP.
Om ingen extern stoppfunktion har valts och om knappen [Off] &r inaktiv kan motorn stoppas genom att spanningen kopplas bort.

[Auto On] gér att frekvensomformaren kan styras via styrplintarna och/eller via den seriella kommunikationen. N&r en startsignal aktiveras pa styrplin-
tarna och/eller bussen startar frekvensomformaren. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-42 [Auto on]-knapp pé
LCP.

OBS!
En aktiv HAND-OFF-AUTO-signal via de digitala ingdngarna har hégre prioritet &n manéverknapparna [Hand on] [Auto on].
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M FC300 Programmeringshandbok

[Reset] anvénds for att dterstélla frekvensomformaren efter ett larm (tripp). Den kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via parameter 0-43
Reset-knapp pé LCP.

2.1.19. Initiering till fabriksinstallning

Frekvensomformaren kan 8terstéllas till fabriksinstéliningar pd tvd satt:

Rekommenderad initiering (via par. 14-22)

Valj par. 14-22

Tryck p& [OK]

Valj "Initiering”

Tryck p& [OK]

Bryt ndtspanningen och vanta tills displayen slocknar.

SI3 p& natspanningen igen. Frekvensomformaren har nu &ter-
stallts.

Atergéng till fabriksprogrammering

Par. 14-22 initierar allt utom:

14-50 RFI 1

8-30 Protokoll

8-31 Adress

8-32 Baudhastighet

8-35 Min. svarsfordrdjning

8-36 Max. svarsfordrdjning

8-37 Max. fordrdjning mellan byte

15-00 till 15-05 Driftdata
15-20 till 15-22 Historiklogg
15-30 till 15-32 Fellogg

1. Bryt natspanningen och vanta tills displayen slocknat. Denna parameter initierar allt utom:
2a. Tryck pa [Status] - [Main Menu] - [OK] samtidigt medan du 15-00 Drifttimmar
startar LCP 102, grafisk display 15-03 Inkopplingar
2b. Tryck p& [Menu] medan du startar LCP 101, numerisk dis- 15-04 Overtemperaturer
play 15-05 Overspéanningar
3. Slapp knapparna efter 5 sekunder.
4. Frekvensomformaren &r nu programmerad enligt fabriksin-
stallningarna.
OBS!
N&r du genomfor en dtergdng till fabriksprogrammering terstéller du samtidigt instéllningarna for seriell kommunikation, RFI-filter
(par. 14-50) och felloggen.
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2.2. Val av parametrar

Parametrarna for FC 300 &r grupperade i parametergrupper for att det ska vara enkelt att vélja parametrar sa att frekvensomformaren kan anvéndas p&
optimalt satt.
0-xx Drift- och displayparametrar

. Grundinstallningar, menyhantering

. Display- och LCP-parametrar for val av avldsning, installning av urvals- och kopieringsfunktionerna

1-xx Last- och motorparametrar dér alla last- och motorrelaterade parametrar ing8r

2-xx Bromsparametrar
3 DC-broms
D Dynamisk broms (motst&ndsbroms)
3 Mekanisk broms

e Qverspanningsstyrning

3-xx Referenser och rampparametrar samt DigiPot-funktionen

4-xx Granser/varningar; instdllning av granser och varningsparametrar

5-xx Digitala ing&ngar och ingdngar, inklusive reldstyrning

6-xx Analoga ingdngar och utgdngar

7-xx Regulatorer; installning av parametrar for varvtals- och processreglering

8-xx Kommunikations- och tillvalsparametrar for instalining av parametrar for FC RS485 och FC USB-porten.

9-xx Profibus-parametrar

10-xx DeviceNet- och CAN-féltbussparametrar

13-xx Smart Logic Control-parametrar

14-xx Parametrar for specialfunktioner

15-xx Parametrar for information om frekvensomformaren

16-xx Avlasningsparametrar

17-xx Parametrar for pulsgivartillval
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2.3. Parametrar: Drift/display

2.3.1. O-** Drift / Display

Danfiti

FC300 Programmeringshandbok

Parametrar relaterade till frekvensomformarens fundamentala funktioner, funktion fér LCP-knappar och konfiguration av LCP-display.

2.3.2. 0-0* Grundinstallningar

Parametergrupp for grundldaggande frekvensomformarinstallningar.

0-01 Sprak

Option:

(o] *
(1
[2]
3]
[4]
(5]
(6]
(71
[10]
[20]
[22]
[27]
28]
[36]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
(48]
[49]
[50]
[51]

Engelska

Tyska
Franska
Danska
Spanska
Italienska
Svenska
Nederlandska
Kinesiska
Finska
Amerikansk engelska
Grekiska
Portugisiska
Slovenska
Koreanska
Japanska
Turkiska
Traditionell kinesiska
Bulgariska
Serbiska
Ruménska
Ungerska
Tjeckiska
Polska

Ryska
Thaildndska

Indonesiska, Bahasa

Funktion:

Anger vilket sprdk som ska anvandas pé displayen.

Frekvensomformaren kan levereras med 4 olika sprakpaket. Engelska och tyska ingér i alla paket. Engelska kan

inte tas bort eller &ndras.
Ingdr i sprakpaket 1 - 4
Ingdr i sprékpaket 1 - 4
Sprakpaket 1 bestar av:

Ingdr i sprakpaket 1
Ingédr i sprakpaket 1
Ingdr i sprakpaket 1
Ingadr i sprakpaket 1
Ingdr i sprakpaket 1
Ingdr i sprakpaket 2
Ingér i sprakpaket 1
Ingdr i sprakpaket 4
Ingdr i sprakpaket 4
Ingdr i sprakpaket 4
Ingdr i sprakpaket 3
Ingér i sprékpaket 2
Ingdr i sprakpaket 2
Ingdr i sprakpaket 4
Ingdr i sprakpaket 2
Ingdr i sprakpaket 3
Ingér i sprakpaket 3
Ingér i sprakpaket 3
Ingdr i sprakpaket 3
Ingdr i sprakpaket 3
Ingdr i sprakpaket 4
Ingdr i sprakpaket 3
Ingér i sprakpaket 2
Ingdr i sprakpaket 2

0-02 Enhet for motorvarvtal

Option:

26

Funktion:

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

Vad displayen visar beror pd instéllningar som gjorts i parameter 0-02 och 0-03. Fabriksinstéllningar av para-

meter 0-02 och 0-03 beror pd i vilken del av vérlden som frekvensomformaren levereras i. Omformaren kan

omprogrammeras efter behov.
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OBS!
Om Motorvarvtalsenhet dndras, kommer vissa parametrar att &terga till sina initialvarden. Det
rekommenderas att vélja motorvarvtalsenheten forst och dérefter andra andra parametrar.

[0] RPM Valj hur parametrarna fér motorvarvtal (dvs. referenser, &terkopplingar, grénser) ska visas i termer som mo-
torvarvtal (RPM).

[1] X Hz Valj hur parametrarna for motorvarvtal (dvs. referenser, dterkopplingar, grénser) ska visas i termer som ut-
frekvens till motorn (Hz).

0-03 Regionala installningar

Option: Funktion:
[0] * Internationellt Ange par. 1-20 Motoreffekt i kW och standardvardet for par. 1-23 Motorfrekvens 50 Hz.
[1] us Anger enheten i par. 1-21 Motoreffekt till hk och standardvardet for par. 1-23 Motorfrekvens till 60 Hz.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

0-04 Drifttillstand vid start (Hand)

Option: Funktion:
Valj driftlage efter dteranslutningen av frekvensomformaren till natspanningen efter en nedkoppling i Idget Hand
(lokal).

[0] Ateruppta Startar om frekvensomformaren med ofdrandrad lokal referens och samma installningar for start/stopp (tillam-

pas av [START/STOP] ) som innan frekvensomformaren stangdes av.

[1] * Tvingat stopp, Startar om frekvensomformaren med en sparad lokal referens, efter att natspanningen &r pdslagen igen och
ref=gammal [START] har tryckts ned.
[2] Tvingat stopp, ref=0  Aterstller den lokala referensen till 0 efter omstart av frekvensomformaren.

2.3.3. 0-1* Menyhantering

Definiera och styr enskilda parametermenyer.

Frekvensomformaren har fyra parameteruppsattningar som kan programmeras oberoende av varandra. Detta gor frekvensomformaren valdigt flexibel
och 1amplig att anvénda for att 16sa avancerade styrfunktionalitetsproblem, som ofta sparar in kostnaden for extern styrutrustning. Dessa kan t.ex.
anvandas for att programmera frekvensomformaren att fungera med ett styrningsschema i en installning (t.ex. motor 1 for horisontell rorelse) och ett
annat styrningsschema i en annan instélining (t.ex. motor 2 for vertikal rérelse). Alternativt kan de anvandas av en OEM-maskintillverkare for att identiskt
programmera alla fabriksmonterade frekvensomformare for olika maskintyper inom en produktgrupp sé att de f&r samma parametrar. Under produktion
kan de sedan vélja en specifik meny beroende p& vilken maskin som frekvensomformaren ska installeras pé.

Den aktiva menyn (dvs. i den meny som frekvensomformaren for tillféllet arbetar) kan véljas i parameter 0-10 och visas i LCP. Genom att anvanda
multikonfiguration &r det majligt att vélja mellan konfigurationer med frekvensomformaren i drift eller stoppad, via digital ingéng eller seriella kommu-
nikationskommandon. Om det &r nédvandigt att andra meny under drift ska parameter 0-12 vara programmerad pé ratt satt. Med hjélp av parameter
0-11 &r det majligt att redigera parametrar i alla menyer under det att frekvensomformaren fortsatter att kora i sin aktiva meny som kan vara en annan
an den som redigeras. Med hjélp av parameter 0-51 ar det méjligt att kopiera parameterinstaliningar mellan menyer for att méjliggéra snabbare igéng-
kdrning om liknande parameterinstéliningar kravs i flera menyer.

0-10 Aktiv meny
Option: Funktion:

Valj meny for att styra frekvensomformarens funktioner.

[0] Fabriksinstallning Kan inte &ndras. Den innehdller Danfoss datauppsattning och kan anvéndas som datakélla vid &terstéllning av
de andra menyerna till kdnda varden.

[1] X Meny 1 Meny 1[1]till Meny 4[4] &r de fyra separata parametermenyerna inom vilka alla parametrar kan programmeras.
[2] Meny 2
[3] Meny 3
[4] Meny 4
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[9] Extra menyval

Danfiti

FC300 Programmeringshandbok

Fjarrval av menyer med hjélp av digitala ingéngar och den seriella kommunikationsporten. Den har menyn

anvander instéliningarna frdn par. 0-12 "Menyn ar lankad till". Stoppa frekvensomformaren innan du gor &nd-

ringar i funktionerna utan &terkoppling och med 8terkoppling

Anvand par. 0-51 Menykopiering for att kopiera en meny till en eller alla menyer. Stoppa frekvensomformaren innan du véxlar mellan menyer som

innehdller parametrar markerade med "kan ej andras under drift" och som har olika varden. For att undvika konflikt hos instéllningarna fér samma

parameter inom tva olika menyer, lanka ihop menyerna med par. 0-12 Menyn &r linkad till. Parametrar markerade som "kan ej andras under drift" har

markeringen FALSKT i parameterlistorna i avsnittet Parameterlistor.

0-11 Redigera meny

Valj den meny som ska redigeras (dvs. programmeras) under drift; antingen den aktiva menyn eller ndgon av

Option: Funktion:
de inaktiva menyerna.
[0] Fabriksinstallning
[1] * Meny 1
[2] Meny 2
[3] Meny 3
[4] Meny 4
[9] Aktiv meny

faltbussplatser.

Kan inte redigeras men kan anvandas som datakalla om du vill &terstélla de andra menyerna till kdnda varden.

Meny 1[1] till Meny 4[4] kan redigeras fritt under drift, oberoende av den aktiva menyn.

Kan ocksa redigeras under drift. Redigera vald meny fran en rad kéllor: LCP, FC RS485, FC USB eller upp till fem

Meny

P 0-11

a
a
a
a

1
2
3
4

P 0-11

PLC-faltbuss

P 0-11

130BA199.10

0-12 Menyn &r lankad till
Option:

Funktion:

For att mojliggora konfliktfria andringar fr&n en meny till en annan under drift, Iankas menyerna som innehdller

parametrar som inte kan @ndras under drift. Lanken garanterar synkronisering av parametervdrden markerade

som "kan ej éndras under drift" vid flyttning frdn en meny till en annan under drift. Parametrar markerade som

"kan ej andras under drift" kan identifieras med etiketten FALSKT i parameterlistorna i avsnittet Parameterlis-

tor.

28 MG.33.M3.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok

(o] *
(1
(2]
3]
[4]

Inte lankad

Meny 1
Meny 2
Meny 3
Meny 4

Funktionen fér menylénkning i par. 0-12 anvands for Ext. menyval i par. 0-10 Akt/v meny. Ext. menyval anvands
for att flytta mellan menyer under drift (dvs. medan motorn &r igdng).

Exempel:

Anvénd Ext. menyval for att véxla frén Meny 1 till Meny 2 medan motorn &r igdng. Programmera forst i Meny 1
och se sedan till att Meny 1 och Meny 2 &r synkroniserade (eller "lénkade"). Synkronisering kan utféras p8 tva
satt:

1. Andra redigerad meny till Meny 2[2] i par. 0-11 Redigera meny och ange par. 0-12 Menyn &r lénkad till till
Meny 1[1]. Detta startar lankningsprocessen (synkroniseringen).

130BP075.10

ELLER
2. Medan du ar kvar i Meny 1, kopiera Meny 1 till Meny 2. Ange sedan par. 0-12 till Meny 2[2]. Detta startar

lankningsprocessen.

130BP076.10

Nar lankningen ar genomford i par. 0-13 Avidsning. Lénkade menyer visas vardet {1,2} for att ange att alla
aktiva parametrar markerade med "kan ej andras under drift" nu ar desamma i Meny 1 och Meny 2. Om det
sker andringar till en parameter av typen "kan ej andras under drift", till exempel par. 1-30 Statorresistans
(Rs), i Meny 2, kommer andringen automatiskt att ske aven i Meny 1.En vaxling mellan Meny 1 och Meny 2 under
drift &r nu méjlig.
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0-13 Avléasning: Lankade menyer

Matris [5]

o* [0 - 255] Visa en lista 6ver alla menyer lankade genom par. 0-12 Menyn é&r lénkad till. Parametern har ett index for varje
parameterinstalining. Parametervdrdet som visas for varje index representerar vilken meny som ar lankad till den
parameterinstéllningen.

Index LCP-vérde
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

4 {4}

Tabell 2.1: Exempel: Meny 1 och Meny 2 &r lankade

0-14 Avléasning: Redig. menyer/kanal

Range:

0* [O-FFF.FFF.FFF]

2.3.4. 0-2* LCP-display

Funktion:

Visa instéllningen for par. 0-11 Redigera meny for var och en av de fyra olika kommunikationskanalerna. Nar
numret visas i hex, som det gor i LCP, representerar varje nummer en kanal.

Nummer 1-4 representerar ett menynummer; "F" betyder fabriksinstéllning; och "A" betyder aktiv meny. Kana-
lerna &r, fr&n hoger till vanster: LCP, FC-buss, USB, HPFB1-5.

Exempel: Numret AAAAAA21h innebér att FC-bussen har valt Meny 2 i par. 0-11, LCP har valt Meny 1 och alla
andra har anvant den aktiva menyn.

Definiera variabler som visas pd displayen i den grafiska LCP:n.

OBS!

Se parameters 0-37, 0-38 och 0-39 for information om hur du skriver displaytexter

[0]
[953]
[1005]

[1006]

[1007]

[1013]
[1501]
[1502]
[1600]
[1601]
[1602]
[1603]
[1605]

[1609]

Ingen
Profibus-varningsord

Avlasning Sandfel, rak-
nare

Avlasning Mottag.fel,
raknare

Avldsning Buss av, rék-
nare

Varningsparameter
Drifttid

kWh-réknare

Styrord

Referens [Enhet]
Referens %

statusord

Faktiskt  huvudvérde
[%]

Anpassad avlasning

Valj en variabel for display i rad 1, vanster position.

Inget displayvérde valt.

Aktuellt styrord

Total referens (summan av digital/analog/forinstalld/buss/fryst referens/6ka och minska) i vald enhet.
Total referens (summan av digital/analog/forinstalld/buss/fryst referens/6ka och minska) i procent.
Aktuellt statusord.

En eller flera varningar i form av en Hex-kod.
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[1610]
[1611]
[1612]
[1613]
[1614]
[1615]
[1616]

[1617] *
[1618]
[1619]
[1620]
[1621]
[1622]
[1630]
[1632]

[1633]
[1634]

[1635]
[1636]

[1637]

[1638]
[1639]
[1650]
[1651]
[1652]
[1653]
[1660]

[1661]

[1662]
[1663]

[1664]
[1665]
[1666]
[1667]

[1668]

[1669]
[1670]
[1671]
[1672]

Effekt [kW]
Effekt [hkr]
Motorspanning
Frekvens
Motorstrom
Frekvens [%]
Moment

Varvtal [RPM]

Motor, termisk
KTY-sensortemperatur
Motorvinkel

Fasvinkel

Moment %
DC-busspanning

Bromsenergi/s

Bromsenergi/2 min

Kylplattans temp.

Vaxelriktare, termisk

Vaxelriktare nom.
stréom
Vaxelriktare max.
strém

SL Controller, status
Styrkortstemperatur
Extern referens
Pulsreferens
Aterkoppling [enhet]
DigiPot-referens

Digital ingdng

Plint 53, switchinstall-
ning

Analog ingdng 53

Plint 54, switchinstall-
ning

Analog ingdng 54
Analog utgéng 42 [mA]
Digital utgéng [bin]

Frekv.ingdng nr 29
[Hz]

Frekv.ingdng nr 33
[Hz]

Pulsutgéng nr 27 [Hz]
Pulsutgéng nr 29 [Hz]
Reldutgéng [bin]

Rdknare A

Motorns faktiska effektférbrukning i kW.

Motorns faktiska effektférbrukning i hk.

Anger spanningen till motorn.

Motorfrekvensen, dvs. utfrekvensen fran frekvensomformaren i Hz.
Fasstrommen i motorn matt som ett effektivvarde.

Motorfrekvensen, dvs. utfrekvensen frén frekvensomformaren i procent.

Aktuell motorbelastning i procent av nominellt motormoment.

Varvtal i [RPM] (varv per minut), dvs. motoraxelns varvtal vid dterkoppling.

Termisk belastning pd motorn, beréknad genom ETR-funktionen.

Mellankretsspanningen i frekvensomformaren.

Aktuell bromseffekt som Gverfors till ett externt bromsmotstdnd.
Anges som ett momentant varde.

Bromseffekt som Gverfors till en extern bromsresistor. Medeleffekten for de senaste 120 sekunderna berdknas
kontinuerligt.

Aktuell temperatur pd frekvensomformarens kylplatta. Urkopplingsgrénsen ar 95 +5° C; terinkoppling sker vid
70 £5° C.

Vaxelriktarens procentuella belastning.

Frekvensomformarens nominella strém.

Frekvensomformarens maximala strom.

Status for den &tgard som utfors av regulatorn.

Styrkortets temperatur.

Summan av den externa referensen i procent, dvs. summan av analog/puls/buss.
Frekvensen i Hz ansluten till de digitala ingdngarna (18, 19 eller 32, 33).

Referensvérdet frén programmerade digitala ing&ngar.

Signalstatus for de 6 digitala plintarna (18, 19, 27, 29, 32 och 33). Ing&ng 18 motsvarar biten langst till vanster.
Signal 1&g = 0; Signal hog = 1.
Instéliningen for ing&ngsplint 54. Strom = 0; Spanning = 1.

Faktiska vardet pd ingdng 53 antingen som referensvarde eller skyddsvarde.

Instéliningen fér ingdngsplint 54. Strém = 0; Spanning = 1.

Faktiskt varde p& ingdng 54 antingen som referensvérde eller skyddsvarde.
Faktiska vérdet pd utgdng 42 i mA. Anvand par. 6-50 for att valja vardet som ska visas.
Bindra vardet for alla digitala utgdngar.

Faktiska vérdet for frekvensen pd plint 29 som en impulsingdng.

Faktiska vérdet for frekvensen pd plint 33 som en impulsingéng.

Faktiska vérdet for impulser pd plint 27 i digitalt utgdngslage.
Faktiska vérdet for impulser pd plint 27 i digitalt utgdngslage.
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[1673]
[1674]
[1680]
[1682]
[1684]

[1685]
[1686]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[3401]
[3402]
[3403]
[3404]
[3405]
[3406]
[3407]
[3408]
[3409]
[3410]
[3421]
[3422]
[3423]
[3424]
[3425]
[3426]
[3427]
[3428]
[3429]
[3430]
[3440]
[3441]
[3450]
[3451]

[3452]
[3453]
[3454]
[3455]
[3456]
[3457]
[3458]

32

Réknare B
Prec.stopp, raknare
Faltbuss, CTW 1
Faltbuss, REF 1

Komm.tillval,
STW

tillval,

FC-port, CTW 1
FC-port, REF 1
Larmord

Larmord 2
Varningsord
Varningsord 2

Utok. statusord

Utok. statusord 2
PCD 1 Skriv till MCO
PCD 2 Skriv till MCO
PCD 3 Skriv till MCO
PCD 4 Skriv till MCO
PCD 5 Skriv till MCO
PCD 6 Skriv till MCO
PCD 7 Skriv till MCO
PCD 8 Skriv till MCO
PCD 9 Skriv till MCO
PCD 10 Skriv till MCO
PCD 1 L&s frdn MCO
PCD 2 Las frdn MCO
PCD 3 Las fr&n MCO
PCD 4 Lés fran MCO
PCD 5 Lés frdn MCO
PCD 6 Las fran MCO
PCD 7 Lés frdn MCO
PCD 8 Lés frdn MCO
PCD 9 Lés fran MCO
PCD 10 Lé&s frdn MCO
Digitala ingdngar
Digitala utgdngar
Faktisk position
Kommandoangiven po-
sition

Faktisk masterposition
Indexposition, slav
Indexposition, master
Kurvposition
Sparningsfel
Synkroniseringsfel

Faktisk hastighet

Danfiti

Styrord (CTW) mottaget frén bussmastern.

Huvudreferensvarde som skickats med styrord fran bussmastern.

Utdkat statusord for faltbusskommunikationstillval.

Styrord (CTW) mottaget fr8n bussmastern.
Statusord (STW) skickat till bussmastern.

Ett eller flera larm i form av en Hex-kod

Ett eller flera larm i form av en Hex-kod

En eller flera varningar i form av en Hex-kod.

En eller flera varningar i form av en Hex-kod.

En eller flera tillst&ndskoder i form av en Hex-kod.

En eller flera tillstdndskoder i form av en Hex-kod.

FC300 Programmeringshandbok

MG.33.M3.07 - VLT® ar ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M 2. Sa har programmerar du

[3459] Faktisk hastighet, mas-
ter

[3460] Synkroniseringsstatus

[3461] Axelstatus

[3462] Programstatus

[9913] Vilotid

[9914] Paramdb-begédranden i
ko

[1675] Analog ingdng X30/11

[1676] Analog ingdng X30/12

[1677] Analog utgdng X30/8
mA

0-20 Displayrad 1.1, liten
Option: Funktion:

[1617] * Varvtal [v/m] Valj en variabel for visning pd rad 1, mellanposition. Alternativen & samma som de som listas for par, 0-2*.

0-21 Displayrad 1.2, liten
Option: Funktion:

[1614] % Motorstrom [A] V&lj en variabel for visning pd rad 1, mellanposition. Alternativen &r samma som de som listas for par, 0-2*.

0-22 Displayrad 1.3, liten
Option: Funktion:

[1610] * Effekt [kW] Valj en variabel for visning pd rad 1, hdger position. Alternativen & samma som de som listas for par, 0-2*.

0-23 Displayrad 2, stor
Option: Funktion:

[1613] * Frekvens [Hz] Vélj en variabel for visning pd rad 2. Alternativen &r samma som de som listas for par, 0-2*.

0-24 Displayrad 3, stor
Option: Funktion:
V&lj en variabel for visning pa rad 2.

[1502] * Réknare [kWh]

Tillvalen & samma som de som listas for par. 0-20 Displayrad 1.1 liten.

0-25 Personlig meny

Matris [50]

[0 - 9999] Ange upp till 50 parametrar som ska visas i Q1 Personlig meny som n&s med knappen [Quick Menu] p& LCP.
Parametrarna visas i Q1 Personlig meny i den ordning de programmerats in i den hdr matrisparametern. Ta bort
parametrar genom att ange deras varde till "0000".
Detta kan till exempel anvandas for att ge en snabb enkel &tkomst till bara en eller upp till 50 parametrar som
kraver &ndring pad regelbunden basis (till exempel p.g.a. fabriksunderhall) eller for att en underleverantor ska
kunna genomfdra en enkel igdngkérning av sin utrustning.

2.3.5. Anp. LCP-avlasn., Par. 0-3*

Det gdr att anpassa displayelementen for olika syften: *Anpassad avlésning. Varde i forhallande till varvtal (linjart, kvadratiskt eller i kubik beroende p&
vilken enhet som har valts i par. 0-30 anpassad avidsningsenhet) *Displaytext. Textstrang som lagras i en parameter.
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Anpassad avldsning
Det berdknade vérde som ska visas baseras pd instéllningar i par. 0-30, Anpassad visningsenhet, par 0-31 Anpassad visningsminimivérde (endast linjér),

par 0-32, Maxvérde for anpassad visningsvérde, par 4-13/4-14, 32, Motorvarvtal, évre gréns, par. och det faktiska varvtalet.

Anpassad avlGsning (vdrde)
P 16-09
Anpassad avldsning

enhet P 0-30

Max.virde
P 0-32

130BT105.11

Min.vérde
Endast linjara
enheter

P 0-31 Motorvarvial

Mot tal
° hag grins

P 4-13 gRPM)

P Hz)

4-14

Relationen beror pd vilken typ av enhet som har valts i par. 0-30, Enhet, anv.def. visning:

Enhetstyp

Varvtalsrelation

Dimensionslos

Linjar

Varvtal

Flode, volym

FIéde, mangd

Hastighet

Langd

Temperatur

Tryck

Kvadratisk

Effekt

I kubik

0-30 Enhet, anv.def. visning

Option:

(o] *
[1]
5]

[10]
[11]
[12]

[20]

[21]
[22]

34

Dimensionslos:

Ingen

%

PPM

Varvtal:
1/min

RPM

PULS/s
Flode, volym:
I/s

I/min

I/h

Funktion:

Det gér att programmera ett varde som ska visas pd LCP-displayen. Vardet har en relation till varvtalet som &r
linjér, kvadratisk eller i kubik. Den har relationen beror pd vilken enhet som har valts (se tabellen ovan). Det
faktiska varde som har berdknats kan avlasas i Anpassad avidsning, par. 16-09, och/eller visas pd displayen
genom att Anpassad avlasning [16-09] valjs i par. 0-20 - 0-24, displayrad X.X liten (stor).
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[24] m3/min

Fl6de, mangd:

[31] kg/min

[33] ton/min

Hastighet:

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[72] Pa

[74] m VP

[80] kw

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM

[126] ft3/min

Fl6de, mangd:

[131] Ib/min

Hastighet:

[141] ft/min

[145] ft

[160] °F

[170] psi
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[170] in WG

[173] ft WG
Effekt:

[180] HP

0-31 Minvérde for anv.def. visning

Range: Funktion:

0.00 [0 - par. 0 - 32] Den har parametern stéller in minvarde for den anvandardefinierade visningen (intréffar vid nollvatvtal). Gar
endast att stélla in till ndgot annat &n 0 nar en linjar enhet véljs i Enhet, anv.def. visning, par. 0-30. For kvadratiska
enheter och enheter i kubik ar minimivardet 0.

0-32 Maxvarde for anv.def. visning

Range: Funktion:

100.00% [Par. 0-31 - 999999,99 ] Den har parametern stdller in maxvarde som ska visas nar motorns varvtal har ndtt det instéllda vardet for
Motorvarvtal, dvre gréns, (par. 4-13/4-14).

2.3.6. LCP-knappsats, 0-4*

Aktivera, inaktivera och l6senordsskydda enskilda knappar p& LCP-knappsatsen.

0-40 [Hand on]-knapp pa LCP

Option: Funktion:

[0] Inaktiverad Ingen funktion

[1] * Aktiverad [Hand on]-knappen aktiverad.

[2] Losenord Undvika obehdrig start i laget Hand. Om par. 0-40 ingdr i Personlig meny, definiera da I6senordet i par. 0-65

Personlig meny, ldosenord. Ange annars losenordet i par. 0-60 Huvudmenyldsenord.

0-41 [Off]-knapp pa LCP

Option: Funktion:
[0] Inaktiverad Undviker oavsiktligt stopp av frekvensomformaren.
* ivera

[1 Aktiverad

[2] Loésenord Undviker oauktoriserade stopp. Om par. 0-41 ingér i Snabbmenyn, definiera da l6senordet i par. 0-65 Snabb-
menyldsenord.

0-42 [Auto on]-knapp pa LCP

Option: Funktion:

[0] Inaktiverad undvik oavsiktlig start av frekvensomformaren i laget Auto.

[ * Aktiverad

[2] Lésenord Undviker obehérig start i ldget Auto. Om par. 0-42 ingdr i Snabbmenyn, definiera dd Iésenordet i par. 0-65
Snabbmenyldsenord.

0-43 [Reset]-knapp pa LCP

Option: Funktion:

[0] Inaktiverad Undviker oavsiktlig larméterstélining.

[1] * Aktiverad

[2] Lésenord Undviker oauktoriserad &terstallning. Om par. 0-43 ingdr i Snabbmenyn, definiera d& l6senordet i par. 0-65
Snabbmenyldsenord.

2.3.7. 0-5* Kopiera/spara

Kopiera parameterinstallningar mellan menyer och till/fr&n LCP.
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0-50 LCP-kopiering

Option: Funktion:

[0] * Ingen kopiering

[1] Alla till LCP Kopierar alla parametrar i alla instéllningar frén frekvensomformarens minne till LCP-minnet.

[2] Alla frén LCP Kopierar alla parametrar i alla instéliningar fr&n LCP-minnet till frekvensomformarens minne.

[3] Storleksob. frén LCP kopiera enbart de parametrar som ar oberoende av motorns storlek. Det sistndmnda alternativet kan anvéndas

for att programmera flera enheter med samma funktion utan att stéra motordata.
[4] Fil frdn MCO till LCP
[5] Fil fr&n LCP till MCO

Du kan inte &ndra denna parameter ndr motorn kors.

0-51 Menykopiering

Option: Funktion:

[0] * Ingen kopiering Ingen funktion

[1] Kopiera till meny 1 Kopierar alla parametrar i den aktuella redigeringsmenyn (som definieras i par. 0-11 Redigera meny) till Meny
1.

[2] Kopiera till meny 2 Kopierar alla parametrar i den aktuella redigeringsmenyn (som definieras i par. 0-11 Redigera meny) till Meny
2.

[3] Kopiera till meny 3 Kopierar alla parametrar i den aktuella redigeringsmenyn (som definieras i par. 0-11 Redigera meny) till Meny
3.

[4] Kopiera till meny 4 Kopierar alla parametrar i den aktuella redigeringsmenyn (som definieras i par. 0-11 Redigera meny) till Meny
4.

[9] Kopiera till alla Kopierar 6ver parametrarna i den aktuella menyn till var och en av menyerna 1 till 4.

2.3.8. 0-6* Losenord

Definiera l6senordsdtkomst till menyer.

0-60 Huvudmenylésenord
Option: Funktion:

[100] X -9999 - 9999 Definiera lésenordet for &tkomst till huvudmenyn med knappen [Main Menu]. Om par. 0-61 Atkomst till huvud-
meny utan lésenord &r installd pd Full §tkomst [0] ignoreras denna parameter.

0-61 Atkomst till huvudmeny utan I6senord

Option: Funktion:

[0] * Full 8tkomst Inaktiverar I6senordet som ar definierat i par. 0-60 Huvudmenyldsenord.

[1] Skrivskyddad Forhindra obehdrig andring av huvudmenyns parametrar.

[2] Ingen dtkomst Forhindra obehérig visning och @ndring av huvudmenyns parametrar.

[3] Buss: Skrivskyddad Skrivskyddade funktioner fér parametrar pd faltbuss och/eller FC-standardbuss.
4] Buss: Ingen &tkomst  Ingen dtkomst till parametrar tilldts via faltbuss och/eller FC-standardbuss.

[5] Alla: Skrivskyddad Skrivskyddade funktioner fér parametrar p& LCP, faltbuss eller FC-standardbuss.
[6] Alla: Ingen &tkomst Ingen &tkomst till LCP, faltbuss eller FC-standardbuss &r tilldten.

Om Full 8tkomst [0] har valts ignoreras parametrarna 0-60, 0-65 och 0-66.

0-65 Snabbmenylésenord

Range: Funktion:

200% [-9999 - 9999] Definiera lgsenordet for &tkomst till snabbmenyn med knappen [Quick Menu]. Om par. 0-66 Atkomst till snabb-
meny utan losenord ar installd p& Full dtkomst [0] ignoreras denna parameter.
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0-66 Atkomst till snabbmeny utan lésenord

Option: Funktion:

[0] * Full dtkomst Inaktiverar |I6senordet som ar definierat i par. 0-65 Snabbmenyldsenord.

[1] Skrivskyddad Forhindrar obehdrig andring av snabbmenyns parametrar.

[2] Ingen &tkomst Forhindrar obehdrig visning och andring av snabbmenyns parametrar.

[3] Buss: Skrivskyddad Skrivskyddade funktioner for parametrar pa faltbuss och/eller FC-standardbuss.
[4] Buss: Ingen &tkomst ~ Ingen dtkomst till parametrar tilldts via faltbuss och/eller FC-standardbuss.

[5] Alla: Skrivskyddad skrivskyddade funktioner fér parametrar pd LCP, faltbuss eller FC-standardbuss.
[6] Alla: Ingen dtkomst Ingen &tkomst till LCP, faltbuss eller FC-standardbuss &r tilldten.

Om par. 0-61 Atkomst till huvudmeny utan losenord &r installd p& Full Stkomst [0] ignoreras denna parameter.

0-67 Losenordsskyddad atkomst till bussar
Range: Funktion:
0* [0 - 9999] Att skriva till denna parameter hjélper anvandarna att 18sa upp frekvensomformaren frén buss/MCT10

2.4. Parametrar: Last/motor

2.4.1. 1-0* Allmanna installn.

Definiera huruvida frekvensomformaren ska vara i varvtalslage eller momentlége; och huruvida den interna PID-styrningen ska vara aktiv eller €j.

1-00 Konfigurationslage

Option: Funktion:

Valj vilken applikationsstyrprincip som ska anvandas da en fjarreferens (via analog ingdng eller faltbuss) &r aktiv.
En fjarreferens kan endast vara aktiv d& par. 3-13 Referensplats ar stélld pd [0] eller [1].

[0] Varvtal utan terk. Aktiverar varvtalsstyrning (utan 8terkopplingssignal frén motorn) med automatisk kompensering av eftersléap-
ning for nastan konstant varvtal vid varierande belastning.
Kompenseringarna ar aktiva men kan inaktiveras efter behov i parametergruppen 1-0* Last/motor.

[1] Varvtal med 8terk. Majliggor pulsgivardterkoppling frdn motor. Ger fullt h8llmoment vid 0 v/m.
Fér dkad varvtalsnoggrannhet, ge en dterkopplingssignal och stéll in varvtalets PID-regulator.

[2] Moment Anslut pulsgivardterkopplingssignalen for varvtalet till pulsgivaringdngen. Endast méjlig med tillval "Flux m. mo-
tordterk." par. 1-01 Motorstyrningsprincip.

[3] Process GoOr att processtyrning kan anvandas i frekvensomformaren. Parametrarna for processtyrning anges i parame-
tergrupperna 7-2* och 7-3*.

1-01 Motorstyrningsprincip

Option: Funktion:
Avgor vilken motorstyrningsprincip som ska anvandas.

[0] u/f specialmotorlage, for parallellt anslutna motorer i speciella motorapplikationer. Nar U/f &r valt kan egenskapen
for styrprincipen redigeras i par. 1-55 och 1-56.

[1] VVCplus Voltage Vector Control-princip lamplig for de flesta applikationer. Den huvudsakliga fordelen med VVCPUs-driften
ar att den anvander en robust motormodell.
[2] Flux sensorless (endast Fluxvektorstyrning utan pulsgivaréterkoppling fér enkel installation och talighet mot plétsliga lastforandringar.
FC 302)
[3] Flux med motordter- mycket hdg noggrannhet och momentstyrning, lamplig fér de mest kréavande applikationerna.

koppling (endast FC
302)

I allmanhet uppnds bésta axelprestanda med ndgon av de tv& fluxvektorstyrldgena Flux sensorfess [2] och Flux m. motoréterk. [3].
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Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

1-02 Flux motoraterkopplingskalla

Option: Funktion:
Valj det granssnitt som ger &terkoppling fr&n motor.

[1] * 24 V-pulsgivare A och B kanal-pulsgivare, som endast kan anslutas till den digitala ing&ngsplinten 32/33. Plint 32/33 maste

programmeras till ingen funktion.

[2] MCB 102 Pulsgivartillval som kan konfigureras i par. grupp 17-1*
Denna parameter finns bara i FC 302.
[3] MCB 103 Upplosartillval som kan konfigureras i par. grupp 17-5*
[4] MCO 305 Pulsgivargranssnitt 1 till den valfria programmerbara rérelseregulatorn MCO 305.
[5] MCO 2 pulsgivargranssnitt 2 till den valfria programmerbara rorelseregulatorn MCO 305.

Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

1-03 Momentegenskaper

Option: Funktion:

Valj 6nskad momentegenskap.
T och AEO &r bada energisparande atgarder.

[0] * Konstant moment Motoraxeleffekten ger konstant moment vid variabel varvtalsstyrning.

[1] Variabelt moment Motoraxeleffekten ger variabelt moment under variabel varvtalsstyrning. Ange variabel momentnivé i par. 14-40
Var. moment, nivé.

[2] Autoenergioptim. Optimerar automatiskt energiférbrukningen genom att minska magnetisering och frekvens via par. 14-41 Mini-

mal AEO-magnetisering och par. 14-42 Minimal AEO-frekvens.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

1-04 Overbelastningslage

Option: Funktion:
[0] * Hogt moment Tilldter upp till 160 % Gvermoment.
[1] Normalt moment For dverdimensionerad motor - tilldter upp till 110 % Gvermoment.

Du kan inte &ndra denna parameter ndr motorn kors.

1-05 Konfiguration i lokalt lage
Option: Funktion:

Valj vilket konfigurationslage for tillampningar (par. 1-00), dvs. applikationsstyrprincip som ska anvandas nar
en lokal referens (LCP) ar aktiv. En lokal referens kan bara vara aktiv nar par. 3-13 Referensplats ar satt till [0]
eller [2]. Som standard &r den lokala referensen endast aktiv i Hand-lage.

[0] Varvtal utan aterk.
[1] Varvtal med 8terk.
[2] * Som lagespar. 1-00

2.4.2. 1-1* Motorval

Parametergrupp for instélining av normala motordata.
Du kan inte @ndra den har parametern nar motorn kors.

1-10 Motorkonstruktion
Option: Funktion:

Valj typ av motorkonstruktion.
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[0] * Asynkront For asynkronmotorer.
[1] PM, ej utprag. SPM (en- For permanentmagnetmotorer (PM).
dast FC 302) Notera att PM-motorer kan delas in i tvd grupper, med yttre magneter (ej utpraglad) eller inre magneter (ut-
praglad).

Motorkonstruktionen kan endera vara asynkron eller ha en permanentmagnet (PM).

2.4.3. 1-2* Motordata

Parametergrupp 1-2* omfattar indata frdn markskylten pd den anslutna motorn.
Parametrarna i parametergrupp 1-2* kan inte dndras medan motorn &r igdng.

OBS!
Om vérdet for dessa parametrar andras, paverkar detta instéllningen av andra parametrar.

1-20 Motoreffekt

Range: Funktion:

Storleksrelaterad® [0,09 - 1 200 kW] Ange den nominella motoreffekten i kW enligt motorns markskyltsdata. Det fabriksinstéllda vérdet motsvarar den
nominella uteffekten for enheten.

Du kan inte andra denna parameter ndr motorn kors. Denna parameter ar synlig i LCP om par. 0-03 ar Interna-
tionel/ [0].

OBS!
Fyra storlekar ned, en storlek upp frdn nominell VLT-klassificering

1-21 Motoreffekt [HK]
Range: Funktion:

Storleksrelaterad® [0,09 - 500 HP] Mata in den nominella motoreffekten i hk enligt motorns mérkskyltsdata. Det fabriksinstéllda vardet motsvarar
den nominella uteffekten for enheten. Den hér parametern visas i LCP om par. 0-03 ar US[1]

1-22 Motorspanning

Range: Funktion:

Storleksrelaterad® [10 - 1000 V] Ange den nominella motorspanningen enligt motorns markskyltsdata. Det fabriksinstallda vérdet motsvarar den
nominella uteffekten for enheten.

1-23 Motorfrekvens
Option: Funktion:

Min/Max motorfrekvens: 20 - 1000 Hz.
Valj motorfrekvensvardet frdn motorns markskyltsdata. Om du véljer ett annat vérde an 50 Hz eller 60 Hz, méste

de belastningsoberoende instéliningarna i par. 1-50 till 1-53 justeras. Vid drift pd 87 Hz med 230/400 V-motorer
ska markskyltsdata anges for 230 V/50 Hz. Anpassa par. 4-13 Motorvarvial, dvre gréns [RPM] och par. 3-03
Maximireferens till 87 Hz-tillampningen.

[50] * 50 Hz nar parameter
0-03 = internationell

[60] 60 Hz nar parameter
0-03 = US

1-24 Motorstrom

Option: Funktion:
[Beroende av Ange det nominella motorstrémsvardet frdn motorns markskyltsdata. Data anvands for att berdkna vridmoment,
motortyp.] motorskydd med mera.

N
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1-25 Nominellt motorvarvtal

Range: Funktion:

Storleksrelaterad™® [10 - 60000 v/m] Ange det nominella motorvarvtalet fr&n motorns mérkskyltsdata. Data anvands for att berdkna motorkompen-
sationer.

1-26 Markmoment motor

Range: Funktion:

Storleksrelaterad [1,0 - 10000,0 Nm] Mata in vardet p& motorns markskylt. Standardvardet motsvarar den nominella uteffekten. Denna parameter ar
tillganglig nar par. 1-10 Motorkonstruktion har angetts till PM, ej utprdg. SPM[1], dvs. parametern géller endast
for PM och inte utpraglade SPM-motorer.

1-29 Automatisk motoranpassning (AMA)

Option: Funktion:
AMA-funktionen optimerar dynamiska motorprestanda genom att automatiskt optimera de avancerade motor-
parametrarna (par. 1-30 till par. 1-35) nér motorn stér stilla.
Aktivera AMA-funktionen genom att trycka p& [Hand on] efter det att [1] eller [2] valts. Se dven avsnittet
Automatisk motoranpassning i Design Guide. Efter en normal sekvens kommer displayen att visa texten: "Tryck
[OK] for att slutféra AMA". Nar man tryckt pd [OK]-knappen &r frekvensomformaren klar for drift.
Du kan inte &ndra denna parameter ndr motorn kors.

[0] * OFF

[1] Aktivera fullst. AMA Utfor AMA for statormotstdndet Rs, rotormotstdndet R:, statorldckagereaktansen xi, rotorldckagereaktansen
X2 samt huvudreaktansen Xnh.Valj detta tillval om ett LC-filter anvands mellan frekvensomformaren och motorn.
FC 301: Fullstdndig AMA omfattar inte Xy-matning for FC 301.1 stéllet faststélls Xn-véardet frdn motorns
databas.Par. 1-35 Huvudreaktans (Xn) kan justeras s att optimal startprestanda uppnas.

[2] Aktivera reducerad Utfér en reducerad AMA av statormotstdndet Rs endast i systemet.

AMA
Obs!

. Bésta majliga anpassning av frekvensomformaren erhélls om AMA kérs pd en kall motor.

AMA kan inte utféras medan motorn ar igdng.

. AMA kan inte utfras pd permanentmagnetmotorer.

OBS!
Det &r viktigt att stélla in motorpar. 1-2* Motordata korrekt, eftersom dessa utgér en del av AMA-algoritmen. En AMA maste utforas
for att erhdlla optimal dynamisk motorprestanda. Detta kan ta upp till 10 minuter, beroende pd motorns effekt.

OBS!
Undvik att generera externa vridmoment under AMA.

OBS!
Om ndgon av instéliningarna i par. 1-2* Motordata andras, kommer par. 1-30 till 1-39, de avancerade motorparametrarna, att &terstéllas
till fabriksinstaliningarna.

OBS!
AMA fungerar problemfritt pd 1 motorstorlek ned, fungerar pd 2 motorstorlekar ned , fungerar séllan 3 motorstorlekar ned och fungerar
aldrig 4 motorstorlekar ned. Kom ihdg att nogrannheten i den uppmétta motorn kommer att vara lagre vid drift med motorer som &r

2, 2 22 2

mindre &n nominell VLT-storlek.
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2.4.4. 1-3* Av. motordata

Parametrar for avancerade motordata. Motordata i par. 1-30 - par. 1-39 m3ste stdmma med den aktuella motorn fér optimal kérning av motorn. Fab-
riksinstéllningarna &r vérden som baserats pd vanliga motorparametervarden frén standardmotorer. Om motorparametrarna inte anges korrekt kan ett
funktionsfel i frekvensomformarsystemet intréffa. Om motordata inte &r kanda, rekommenderar vi att en AMA (automatisk motoranpassning) utfors. Se
avsnittet Automatisk motoranpassning i Design Guide. AMA-sekvensen justerar alla motorparametrar utom rotorns tréghetsmoment och jarnférlustmot-
stdndet (par. 1-36).

Parametrarna 1-3* och 1-4* kan inte &ndras medan motorn &r igdng.

[, P1-30 P1-33 P ;34
1 R X1s 235
anEp S
1|’-' L
fus P 1-36 p1-35f fp 1-31
| RFe Xn Ry
|
|
0
[
X3

Bild 2.1: Motsvarande diagram for en asynkronmotor

1-30 Statorresistans (Rs)
Range: Funktion:

Storleksrelaterad [Ohm)] Stall in statorresistansvardet. Ange vardet fran ett motordatablad eller utfér en AMA pd en kall motor.

1-31 Rotorresistans (Rr)
Range: Funktion:

Storleksrelaterad [Ohm)] Finjustering av R, forbdttrar axelprestandan. Stéll in rotorresistansvardet med en av dessa metoder:

1. Kor AMA med kall motor. Frekvensomformaren mater vardet fr&n motorn. Alla kompenseringar aterstélls
till 100 %.

2. Ange vardet for R manuellt. Skaffa véardet frdn motorleverantoren.

3. Anvand fabriksinstéllningen for R:. Frekvensomformaren upprattar sjalv vardet med utgdngspunkt frén
motorns markskyltsdata.

1-33 Stator Lack Reaktans (X1)

Range: Funktion:

Storleksrelaterad [Ohm)] Stéll in statorlackagereaktansen fér motorn med en av dessa metoder:
1. Kér AMA med kall motor. Frekvensomformaren méter vardet frdn motorn.
2. Ange vérdet for X1 manuellt. Skaffa vérdet frdn motorleverantéren.

3. Anvéand fabriksinstaliningen for X1. Frekvensomformaren uppréttar sjélv vérdet med utgdngspunkt frén
motorns markskyltsdata.

1-34 Rotorlackagereaktans (X2)

Option: Funktion:
[Storleksrela- Ohm Stall in rotorlackagereaktansen fér motorn med en av foljande metoder:
terad]

1. Kér AMA med kall motor. Frekvensomformaren méter vérdet frdn motorn.
2. Ange vardet for X, manuellt. Skaffa vardet fr&n motorleverantcren.

3. Anvand fabriksinstéliningen for Xa. Frekvensomformaren uppréttar sjélv vardet med utgdngspunkt frén
motorns markskyltsdata.

N
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1-35 Huvudreaktans (Xh)

Option: Funktion:
[Storleksrela- Ohm Stéll in huvudreaktansen for motorn med en av féljande metoder:
terad] 1. Kor AMA med kall motor. Frekvensomformaren mater vardet frdn motorn.

2. Ange vardet for Xn manuellt. Skaffa vardet frdn motorleverantéren.

3. Anvénd fabriksinstéllningen for Xn. Frekvensomformaren upprattar sjalv vardet med utgdngspunkt frén
motorns markskyltsdata.

1-36 Jarnforlustmotstand (Rfe)
Range: Funktion:

Storleksrelaterad [1 - 10,000 Q] Ange motsvarande vérde for jarnforlustmotstdnd (Rre) for att kompensera jarnférlust i motorn.
Vérdet Rre kan inte hittas genom att AMA utfors.
Véardet Rre ar speciellt viktigt for momentreglerande tillampningar.Om Rre inte &r kant ldmnas par. 1-36 pa fab-
riksinstallningen.

1-37 Induktans for d-axel (Ld)
Range: Funktion:

0.0 mH [0,0 - 1000,0 mH] Mata in vardet for d-axelns induktans. Hamta vardet fr&n permanentmagnetmotorns datablad.
Den hér parametern ar endast aktiv nar par. 1-10 Motorkonstruktion har angetts till PM, ef utprdg. SPM [1]
(permanentmagnetmotor).
Denna parameter finns endast fér FC 302.

1-39 Motorpoler
Option: Funktion:
[4] * Beror pd motortyp Vérde 2-100 poler

Ange antalet motorpoler.

Poler ~np vid 50 Hz ~np vid 60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

Tabellen visar antalet poler for normala varvtalsomrdden for olika motortyper. Definiera motorer konstruerade for andra frekvenser separat. Motorpols-
vardet ar alltid ett jamnt tal eftersom det anger det totala antalet poler, inte par med poler. Frekvensomformaren skapar den inledande instéllningen av
par. 1-39 baserat pd par. 1-23 Motorfrekvens och par. 1-25 Nominellt motorvarvital.

1-40 Mot-EMK vid 1 000 v/m

Range: Funktion:

500 v¥ [10 - 9000 V] Ange nominell mot-EMK fér motorn d& den kérs med 1 000 v/m. Den hér parametern &r endast aktiv nar par.
1-10 Motorkonstruktion har angetts till PM motor [1] (permanentmagnetmotor).
Denna parameter finns endast for FC 302.

OBS!
Vid anvéndning av PM-motorer rekommenderas det att anvanda bromsmotstand.

1-41 Motorvinkel, férskjutning

Range: Funktion:

0¥ [-32768 - 32768] Ange korrekt forskjutningsvinkel mellan PM-motorn och indexpositionen (envarvs) for tillhdrande pulsgivare eller
uppldsare. Vérdeintervallet 0-32768 motsvarar 0-2*pi (radianer). For att f& fram vardet p& forskjutningsvinkeln:
Efter att frekvensomformaren startats anvander du DC-hall och anger vardet for par. 16-20 Motorvinkeli den har
parametern.
Den hér parametern ar endast aktiv nar par. 1-10 Motorkonstruktion har angetts till PM, ef utprdg. SPM [1]
(permanentmagnetmotor).
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2.4.5. 1-5* Belastn.ober. Instéllning

Parametrar for instélining av belastningsoberoende motorinstallningar.

2 1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal
Range: Funktion:
100% [0 - 300 %] Anvand denna par. tillsammans med par. 1-51 Min varvtal normal magnetiser [RPM]for att f& en annan termisk

belastning pd motorn nar den kors pa 1&gt varvtal.
Ange ett varde i procent av den nominella magnetiseringsstrommen. For |3gt varde kan leda till minskat moment
p& motoraxeln.

Magn. strém

100% =

|
Par.1-50 /

1308A045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Min. varvtal normal magnetiser. [v/m]
Range: Funktion:

15 rpm* [10-300 RPM] Stéll in dnskat varvtal for normal magnetiseringsstrom. Om du stéller in ett lagre varvtal &n motorns efterslap-
ningsfrekvens, kommer par. 1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal och 1-51 inte att ha ndgon betydelse.
Anvand denna par. tillsammans med par. 1-50. Se ritning for par. 1-50.

1-52 Min. varvtal normal magnetiser. [Hz]

Option: Funktion:
[Storleksrela- 0 - 250 Hz Ange oOnskad frekvens for normal magnetiseringsstrom. Om du stdller in en lagre frekvens an motorns efter-
terad] slapningsfrekvens, kommer par. 1-50 Motormagnetisering vid nollvarvial att vara inaktiv.

Anvand denna par. tillsammans med par. 1-50. Se ritning for par. 1-50.

1-53 Frekvens byte styrmodell

Range: Funktion:

Storleksrelaterad [4,0 - 50,0 Hz] Flux-modellbyte
Mata in frekvensvérdet for vaxling mellan tvd modeller for att bestdmma motorvarvtal. Valj vérde efter installning
i par. 1-00 Konfigurationsidge och par. 1-01 Motorstyrningsprincip. Det finns tvd alternativ: vaxla mellan Flux-
modell 1 och Flux-modell 2; eller véxla mellan Iage med variabel strém och Flux-modell 2. Denna parameter finns
endast for FC 302.
Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.
Flux-modell 1 — Flux-modell 2
Denna modell anvénds d& par. 1-00 har angetts till Varvtal med Sterk. [1] eller Moment [2] och par. 1-01 har
angetts till Aux m. motoréterk. [3]. Med den hér parametern gér det att gora justering av véaxlingspunkten dar
FC 302 byter mellan Flux-modell 1 och Flux-modell 2, vilket &r anvandbart i en del kénsliga varvtals- och vrid-
momentstilldmpningar.

N
N
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Bild 2.2: Par. 1-00 = [1] Varvtal med &terk. eller [2] Moment och par. 1-01 = [3] Flux m. motordterk..

Variabel strom - Flux-modell - Sensorless

Denna modell anvénds nér par. 1-00 har angetts till Varvtal utan &terk. [0] och par. 1-01 har angetts till Alux
sensorless [2]

For varvtal utan 3terkoppling i flux-ldge bestdms varvtalet baserat pd strommaétningen.

Under frorm X 0,1, arbetar frekvensomformaren med en variabel strommodell.Over faorm x 0,125 arbetar frek-
vensomformaren med en flux-modell.

A fum x 0.1 fum x 0.125
AN ] S
s PO
////,/ i
% ’
A I PR OREDN
Modell for N y
variabel //// PSS I}Jx/mod/eUZ///
strém JIN S S
>
fut
130BA147.10

Bild 2.3: Par. 1-00 = [0] Varvtal utan aterk. Par. 1-01 = [2] Givarlost flode

Range: Funktion:
Storleksrelaterad [0,0-max. motors- Mata in spanningen vid varje frekvenspunkt s& att du manuellt skapar ett U/f-forhdllande som matchar motorn.
panning] Frekvenslagena &r definierade i par. 1-56 U/f-forhéllande-F.

Den héar parametern ar en matrisparameter [0-5] och &r endast tillgénglig nér par. 1-01 Motorstyrningsprincip &r
Instélld p& U/f[0].

1-56 U/f-férhallande-F

Range: Funktion:
Storleksrelaterad® [0,0-max. motor- Mata in frekvenspunkterna s att du manuellt skapar ett U/f-forh&llande som matchar motorn.
frekvens] Spanningen i varje punkt definieras i par. 1-55 U/f-forhéllande-U.

Den héar parametern ar en matrisparameter [0-5] och &r endast tillgénglig nér par. 1-01 Motorstyrningsprincip &r
Instélld p& U/f[0].
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Motorspanning 130BA166.10
Par 1-55 [x]

A
1555 —————— — — — — — — — —
1-55[4)f — — —— — — — — — —
15503 — — — — — — —

1-55[2] — — — —
1-55[1]— —
1-55[0]
1-56  1-56  1-56 1-56  1-56 156
[0] [1] [2] [3] [4] [5]

Utfrekvens
Par 1-56 [x]

2.4.6. 1-6* Belastn.ber. Installning

Parametrar for justering av belastningsberoende motorinstallningar.

1-60 Belastningskomp. vid Iagt varvtal

Range: Funktion:

100%* [0 - 300%] Ange vardet i % for att kompensera spanningen i férhéllande till belastningen nar motorn kors pd 1&gt varvtal
och uppnd den optimala U/f-funktionen. Vilket frekvensomréde den har parametern ar aktiv inom bestdms av
motorstorleken.

[Motorstorlek [ véxlingsfrekvens \

(0,25 kW-7,5 kW | < 10 Hz |

Um H
§
100%- Par.1-60 Par.1-61 E

0% !
Brytpunkt

fur

1-61 Belastningskomp. vid hogt varvtal

Range: Funktion:

100%* [0 - 300%)] Ange vérdet i % for att kompensera spanningen i forhllande till belastningen nar motorn kérs pd hogt varvtal
och uppnd den optimala U/f-funktionen. Vilket frekvensomrdde den har parametern &r aktiv inom bestams av
motorstorleken.

[Motorstorlek [ vaxlingsfrekvens |

10,25 KW-7,5 kW |> 10 Hz |

1-62 Efterslapningskompensation

Range: Funktion:

100%* [-500 - 500 %] Ange vardet i % for efterslapningskompensation for att kompensera for toleranser i vardet for nwn. Efterslap-

ningskompensation berédknas automatiskt utifr&n motorns nominella varvtal nu.
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Denna funktion &r inte aktiv nar par. 1-00 Konfigurationsldge &r stalld till Varvial med terk. [1] eller Moment[2]
(momentstyrning med varvtalsdterkoppling) eller nér par. 1-01 Motorstyrprincip &r stélld till specialmotorlaget
U/FI0].

1-63 Efterslapningskomp., tidskonstant

Range: Funktion:

0,10 ¥ [0,05 - 5,00 s] Ange efterslapningskompensationens reaktionstid. Ett hdgt vérde ger l1&ngsam reaktion och ett 13gt vérde ger
snabb reaktion. Om problem med I8gfrekvensresonans uppstdr, anvand en léngre tidsinstélining.

1-64 Resonansdampning
Range: Funktion:

100% * [0 - 500 %] Ange resonansdampningsvardet. Stall in par. 1-64 och par. 1-65 Resonansdémpning, tidskonstant for att hjdlpa
till att eliminera hégfrekventa resonansproblem. Oka vérdet i par. 1-64 for att minska resonanssvangningarna.

1-65 Resonansdampning, tidskonstant

Range: Funktion:

5 ms* [5-50 ms] Stall in par. 1-64 Resonansddmpning och par. 1-65 for att hjdlpa till att eliminera hogfrekventa resonansproblem.
Ange en tidskonstant som ger den basta démpningen.

1-66 Min. strom vid lIagt varvtal

Range: Funktion:

100%¥ [0 - 200%)] Ange minimal motorstrém vid 13gt varvtal; se par. 1-53 Frekvens byte styrmodell. Om man okar denna strom,
forbattras motorns vridmoment vid &gt varvtal.
Par. 1-66 &r aktiverad endast nar par. 1-00 Konfigurationslége = Varvtal utan dterk. [0]. Frekvensomformaren
kdrs med konstant strém genom motorn for varvtal under 10 Hz.
For varvtal éver 10 Hz styr motor-flux-modellen i frekvensomformaren motorn. Par. 4-16 Momentgréns, mo-
tordrift och/eller par. 4-17 Momentgréns, generatordrift justerar automatiskt par. 1-66. Parametern med det
hogsta vardet justerar par. 1-66. Stréminstallningen i par. 1-66 d&r sammansatt av den momentgenererande
strémmen och magnetiseringsstrommen.
Exempel: Sétt par. 4-16 Momentgréns, motordrift till 100 % och par. 4-17 Momentgréns, generatordrift till 60
%. Par. 1-66 justeras automatiskt till omkring 127 %, beroende pd motorns storlek.
Denna parameter finns endast for FC 302.

1-67 Belastn.typ

Option: Funktion:
[0] * Passiv belastning For transportbands-, flakt- och pumptilldmpningar.
[1] Aktiv belastning For lyftanordningar. D& aktiv belastning [1] har valts ska par. 1-66 Min. strém vid Iagt varvtal anges till en nivd

som dverensstdmmer med maximalt moment.

Denna parameter finns endast for FC 302.

1-68 Minimum tréghet

Range: Funktion:

0.0048% [0,0001 - Par. 1-69] Mata in minimalt tréghetsmoment for det mekaniska systemet. Par. 1-68 och par. 1-69 Maximum tréghetanvands
vid forhandsjustering av den proportionella forstarkningen av varvtalsstyrningen, se par. 7-02 Varvtal, prop. PID-
forstérkning.

Denna parameter finns endast for FC 302.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

1-69 Maximum tréghet
Range: Funktion:

0.0048% [0 - 0.4800] Mata in maximalt tréghetsmoment for det mekaniska systemet. Par. 1-68 Minimum tréghetoch par. 1-69 anvands
vid forhandsjustering av den proportionella forstarkningen av varvtalsstyrningen, se par. 7-02 Varvtal, prop. PID-
forstarkning.

Denna parameter finns endast for FC 302.
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Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

2.4.7. 1-7* Startjusteringar

Parametrar for instéllning av speciella motorstartfunktioner.

1-71 Startfordr.

Range:

0,0 s* [0,0-10,05]

1-72 Startfunktion

Funktion:

Denna parameter hanvisar till startfunktionen som valts i par. 1-72 Startfunktion.
Ange tidsférdréjningen som kravs innan acceleration paborjas.

Option:

[0]
(1]
[21*
3]

[4]

[5]

(6]

DC-hall/fordr.tid
DC-broms/fordr.tid
Utrullning/fordr.tid

Startvarvtal/strém vid
medurs drift

Horisontal drift

VWCPUs/Flux medurs

Lyftmek. broms

Funktion:

Valj startfunktion under startfordrdjning. Denna parameter &r lankad till par. 1-71 Startférdr.
Spanningssatter motorn med en DC-hélIstrom (par. 2-00) under startfordréjningstiden.
Spanningssatter motorn med en DC-bromsstrém (par. 2-01) under startférdrojningstiden.

Frigor axelutrullningens omvandlare under startférdrdjningstiden (véxelriktare av).

Bara mdjliga med VVC+.

Anslut funktionen som beskrivs i par. 1-74 Startvarvtal [v/m] och par. 1-76 Startstrom i startférdrdjningstiden.
Oavsett vilket vérde som anges av referenssignalen motsvarar utvarvtalet instdllningen for startvarvtalet i par.
1-74 eller 1-75, och utgdngsstrommen motsvarar instéllningen for startstrémmen i par. 1-76 Startstrém. Den
héar funktionen anvands normalt i lyftanordningar utan motvikt, speciellt sddana med konankarmotor som startar
medurs och darefter kérs i referensriktningen.

Bara mdjliga med VVC+.

For att f& den funktion som beskrivs i par. 1-74 och par. 1-76 under startférdréjningstiden. Motorn kérs i refe-
rensriktningen. Om referenssignalen antar vardet noll (0) ignoreras par. 1-74 Startvarvtal [v/m]och utvarvtalet
blir noll (0). Utgdngens strém motsvarar instéllningen av startstrémmen i par. 1-76 Startstrém.

for funktion som beskrivs i par. 1-74 (Startvarvtal under startfordrdjningstiden). Startstrommen berdknas au-
tomatiskt. Den har funktionen anvander endast startvarvtalet under startférdrdjningstiden. Oavsett vilket varde
som anges av referenssignalen motsvarar utvarvtalet instdllningen for startvarvtalet i par. 1-74. Startvarvtal/
strom medurs [3] och W(Cplus/Flux medurs [5] anvands vanligen i lyftapplikationer. Startvarvial/spanning i
referensriktning [4] anvands speciellt i tillampningar med motvikt och vagrét rérelse.

Om du vill anvanda mekaniska bromsstyrningsfunktioner, par. 2-24 till 2-28. Denna parameter &r bara aktiv dd
par. 1-01 har angetts till [3] Flux med motordterk. (Endast FC 302).

1-73 Flygande start [RPM]

Option:

[o]*
[1]

Av

Funktion:
Med hjélp av denna funktion kan du fanga in en motor som pd grund av till exempel strémavbrott roterar fritt.
Ingen funktion

Aktiverar frekvensomformaren till att "fanga upp" och styra en roterande motor.
Nar par. 1-73 &r aktiverad har par. 1-71 Startfordr. och 1-72 Startfunktion ingen funktion.

Du kan inte &ndra denna parameter ndr motorn kors.

OBS!

Denna funktion rekommenderas for lyftapplikationer.

MG.33.M3.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss

FC300 Programmeringshandbok



FC300 Programmeringshandbok M 2. Sa har programmerar du

1-74 Startvarvtal [v/m]

Range: Funktion:

0 v/m* [0-600 v/m] Stéll in motorns startvarvtal. Efter startsignalen hoppar motorns utvarvtal till det instéllda vérdet. Denna para-
meter kan anvéndas for lyfttillampningar (koniska rotormotorer). Stéll in startfunktionen i par. 1-72 Startfunk-
tion till [3], [4] eller [5] och stéll in en startférdrojningstid i par. 1-71 Startfordr. En referenssignal maste finnas.

1-75 Startvarvtal [Hz]

Range: Funktion:

0 Hz* [0 - 500 Hz] Stéll in motorns startvarvtal. Efter startsignalen hoppar motorns utvarvtal till det instéllda vérdet. Denna para-
meter kan anvéndas for lyfttillampningar (koniska rotormotorer). Stéll in startfunktionen i par. 1-72 Startfunk-
tion till [3], [4] eller [5] och stéll in en startférdrojningstid i par. 1-71 Startfordr. En referenssignal maste finnas.

1-76 Startstrom
Range: Funktion:

0,00 A¥ [0,00 - par. 1-24] Vissa motorer, t.ex. koniska ankarmotorer, behdver extra strém/startvarvtal (boost) for att koppla ur den me-
kaniska bromsen. Justera par. 1-74 Startvarvtal [v/m]och par. 1-76 for att f& extra strom/startvarvtal. Ange det
varde som kravs for att koppla ur den mekaniska bromsen. Stéll in 1-72 Startfunktion till [3] eller [4] och stall in
startfordréjningstiden i par. 1-71 Startférdr. En referenssignal maste finnas.

2.4.8. 1-8* Stoppjusteringar

Parametrar for instélining av speciella stoppfunktioner for motorn.
1-80 Funktion vid stopp
Option: Funktion:

Valj frekvensomformarfunktion efter ett stoppkommando eller efter det att varvtalet rampats ned enligt install-
ningarna i par. 1-81 Min. varvtal for funktion v. stopp [RPM].

[0] * Utrullning Lamnar motorn i fritt lage.

[1] DC-hail Spéanningssatter motorn med en DC-hdlistrom (se par. 2-00).

[2] Motorkontroll Kontrollerar om en motor &r ansluten.

[3] Férmagnetisering Skapar ett magnetfélt medan motorn &r stoppad. Motorn kan nu skapa ett snabbt startmoment.
[4] DC-spénning UO

1-81 Min. varvtal for funktion v. stopp [v/m]

Range: Funktion:
3 RPM* [0-600 RPM] Stall in varvtalet som aktiverar par. 1-80 Funktion vid stopp.

1-82 Min. varvtal for funktion v. stopp [Hz]
Range: Funktion:
0,0 Hz* [0,0 - 500 Hz] Ange utgdngsfrekvensen vid vilken par. 1-80 Funktion vid stopp ska aktiveras.

1-83 Funktion for precisionsstopp

Option: Funktion:

[0] * Precisionsrampstopp Uppndr hog repeternoggrannhet for stoppunkten.

[1] Pulsraknarstopp med Kor frekvensomformaren frdn mottagning av pulsstartsignal, tills antalet pulser som programmerats av anvan-
terstalining daren i par. 1-84 Exakt stoppréknarvérde har mottagits i ing&ngsplint 29 eller ingdngsplint 33.

En intern stoppsignal kommer att aktivera den normala nedramptiden (par. 3-42, 3-52, 3-62 eller 3-72). Puls-
raknarfunktionen aktiveras (startar tidtagningen) pa startsignalens borjan (vid véxling frén stopp till start). Efter
varje precisionsstopp aterstélls det antal pulser som raknats under nedrampningen till 0 v/m.

[2] Pulsrdknarstopp utan Samma som [1] men det antal pulser som raknats under nedrampningen till 0 v/m subtraheras fran véardet i
terstélining par. 1-84.
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[3] Varvtalskompenserat ~ Stannar i exakt samma punkt oberoende av aktuellt varvtal, fordréjs stoppsignalen internt nar det aktuella
stopp varvtalet &r lagre an maximalt varvtal (installt i par. 4-19).
[4] Varvtalskompenserat ~ Samma som [3] men efter varje precisionsstopp aterstélls det antal pulser som raknats under nedrampningen

pulsrdknarstopp med till 0 v/m.
terstéllining

[5] Varvtalskompenserat ~ Samma som [3] men det antal pulser som raknats under nedrampningen till 0 v/m subtraheras frén vardet i
pulsraknarstopp utan par. 1-84.
terstallining

Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

1-84 Exakt Stopp

Range: Funktion:

100000% [0 - 999999999] Mata in rdknarvardet som ska anvédndas i den integrerade precisionsstoppfunktionen, par. 1-83.
Maximalt tilldten frekvens p& plint 29 eller 33 &r 110 kHz.

1-85 Precisionsstopp, varvtalskomp.férdr.

Range: Funktion:

10 ms* [1-100 ms] Mata in fordrdjningstiden for givare, PLC:er, osv. som ska anvandas i par. 1-83 Funktion for precisionsstopp. 1
varvtalskompenserat stoppldge har fordréjningstiden vid olika frekvenser ett stort inflytande p& stoppfunktionen.

2.4.9. 1-9* Motortemperatur

Parametrar for instdllning av temperaturskyddsfunktionerna for motorn.

1-90 Termiskt motorskydd

Option: Funktion:
Frekvensomformaren faststéller motorns temperatur for skydd av motorn pd tva olika satt:

. Via en termistorgivare som &r ansluten till en av de analoga eller digitala ingdngarna (par. 1-93 7er-
mistorkélla).

. Genom berékning (ETR - elektroniskt motorskydd) av den termiska belastningen, baserad pd den ak-
tuella belastningen och tiden. Den berdknade termiska belastningen jamférs med nominell motorstrom
Im,n och nominell motorfrekvens fv,n.Berdkningen beddémer behovet av en lagre belastning vid lagre
varvtal pd grund av mindrekylning frdn den inbyggda flakten i motorn.

[0] * Inget skydd Kontinuerligt éverbelastad motor nér ingen varning eller tripp av frekvensomformaren kravs.

[1] Termistorvarning Aktiverar en varning nar den anslutna termistorn i motorn reagerar i hdndelse av motoréverhettning.

[2] Termistortripp SI& infrn (trippa) frekvensomformaren nar den anslutna termistorn i motorn reagerar i handelse av motoro-
verhettning.

Termistorns urkopplingsvérde ar > 3 kQ.
Integrera en termistor (PTC-sensor) i motorn for skydd av lindningen.

[3] ETR-varning 1
[4] ETR-tripp 1
[5] ETR-varning 2
[6] ETR-tripp 2
[7] ETR-varning 3
[8] ETR-tripp 3
[9] ETR-varning 4
[10] ETR-tripp 4
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R
[a]
4000
3000
1330
550
250
—
d[C
-20°C 9 nominell-5°C ¥ nominell +5°C
175HA183.10 ¥ nominell

Motorskydd kan implementeras med hjdlp av en rad tekniker: PTC- eller KTY-sensorer (se dven avsnitt KTY-givaransiutningar) i motorlindningar; mekanisk
termisk brytare (Klixon-typ); eller elektroniskt termiskt reld (ETR).

Anvanda en digital ingdng och 24 V som strémforsorjning:

Exempel: Frekvensomformaren trippar nar motortemperaturen blir for hdg
Parameterinstalining:

Stall in par. 1-90 Termiskt motorskydd till Termistortripp [2]

Stéll in par. 1-93 Termistorresurstill Digital ingéng [6]

130BA151.1C

Z
N 2
+ < Do AV
12113]18|19(27(29|32|33|20|37
C J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C ]
0O|0]0]|0|0]|0|0|0[0|0
IC)I IOI IOI IOI IOI IOI IOI IC)l IOI IOI

; PA »

PTC / Termistor <6.6 kO 510.8 KO R

Anvénda en digital ingédng och 10 V som stromférsorjning:

Exempel: Frekvensomformaren trippar nér motortemperaturen blir for hog.
Parameterinstélining:

Stéll in par. 1-90 7ermiskt motorskydd till Termistortripp [2]

Stéll in par. 1-93 Termistorresurstill Digital ingéng [6]

53|54

1o O 3| +10v

130BA152.1C

O OlU&

AV

@
O
@
(@]®)
©]®)
QO
=10
O
QO

{i} PR >

PTC / Termistor <800 Q >2.7 ke

=
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Anvénda en analog ing&ng och 10 V som strémférsérjning:

Exempel: Frekvensomformaren trippar nér motortemperaturen blir fér hog.
Parameterinstallning:

Stéll in par. 1-90 7ermiskt motorskydd till Termistortripp [2]

Stéll in par. 1-93 Termistorresurs till Analog ingdng 54 2]

Ingang Natspanning, Troskelvarden for

Digital/analog Volt urkoppling

Digital 24V < 6,6 kQ-> 10,8 kQ

Digital 10V <800Q->27kQ

Analog 0V <3,0kQ->3,0kQ
OBS!

Kontrollera att vald natspanning foljer specifikationen fér det termistorelement som anvéands.

Vélj ETR-varning 1-4 om du vill ha en varning pé displayen nar motorn &r dverbelastad.

Valj ETR-tripp 1-4 om du vill att frekvensomformaren ska trippa nér motorn ar 6verbelastad.

Programmera en varningssignal via en av de digitala utgdngarna. Signalen visas i handelse av att en varning intraffar och om frekvensomformaren trippar
(termisk varning).

ETR-funktionerna (elektroniskt motorskydd) 1-4 borjar berékna belastningen nar den instélining i vilken de valts aktiveras. ETR borjar till exempel berdkna
dd installning 3 &r vald. F6r den nordamerikanska marknaden: ETR-funktionerna uppfyller 6verbelastningsskydd klass 20 fér motorn i enlighet med NEC.

t [s] =
8
2000 3
1 s
[}
1000 T
T
g +
L
4 \
A
2 ~
N
100 S | four= 1 x fun
50 four= 2 X fun
gg four= 0.2 X fyn
30
20
10 e
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 uN

1-91 Extern motorflakt

Option: Funktion:
[0] * Nej Ingen extern flakt krévs, dvs. motorn nedstamplas vid 13gt varvtal.
[1] Ja Anvénder en extern motorflakt (extern ventilation), sd att ingen nedstampling kravs vid [agt varvtal. Diagrammet

nedan féljs om motorstrémmen &r lagre an den nominella motorstrommen (se par. 1-24). Om motorstrémmen
overstiger den nominella strommen, minskar fortfarande drifttiden som om ingen flakt vore installerad.
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2000

130BA100.1C

1000

N GO
1

NN | _1xPar 1-23

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 = 1w nou
Par 1-24

1-93 Termistorresurs

Vélj den ingdng till vilken termistorn (PTC-givare) bor anslutas. En analog ingdng [1] eller [2] kan inte véljas om den
analoga ing&ngen redan anvénds som en referenskalla (valjs i par. 3-15 Referensresurs 1, 3-16 Referensresurs 2
eller 3-17 Referensresurs 3).

[0] * Ingen

[1] Analog ingéng 53
[2] Analog ingdng 54
[3] Digital ingéng 18
[4] Digital ing8ng 19
[5] Digital ingéng 32
[6] Digital ingdng 33

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

OBS!
Digitala ing&ngar ska stalla in till "Ingen drift" - se par. 5-1* Digitala ingdngar.

2.4.10. KTY, givaranslutning
(endast FC 302)

KTY-sensorer anvands speciellt i permanentmagnetservomotorer (PM-motorer) fér dynamisk justering av motorparametrar som statormotstadnd (par.
1-30) fér PM-motorer men ocksd i rotormotstdnd (par. 1-31) fér asynkrona motorer, beroende pd lindningstemperatur. Berdkningen &r:

/?5:/?520o c x (0 + « x A7) [Q]dérac = 0.00393

cu u

KTY-sensorer kan anvdndas fér motorskydd (par. 1-97).
FC 302 kan hantera tre typer av KTY-sensorer, definierade i par 1-95. Den verkliga sensortemperaturen kan utldsas i par. 16-19.
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> A é
o 3
< 4k 0 KTY typ 3 KTY typ 2 H
39| 42| 50| 53| 54 55 KTY typ 1
L 1|( L L 1|C 1L 1|
O|0[0010|O %0 20k@25°C
O|0|O|O|D|D par 1-95(2]
[ 1|[ [ [ 1| |8 1L ]
2k Q
10k@25°C
par 1-95[1]
10k@100°C
1ka 7 par 1-95[0]
—
ok 0 >
-100 0 25 100 200
Temperatursensor [°C]
OBS!
Om motortemperaturen anvands genom en termistor eller KTY-sensor uppfylls inte PELV i héndelse av kortslutningar mellan motor-
lindningar och givare. For att félja PELV maste givaren extraisoleras.

1-95 KTY-sensortyp
Option: Funktion:

Vélj den typ av KTY-sensor som anvands:

KTY-sensortyp 1: 1 kOhm vid 100° C
KTY-sensortyp 2: 1 kOhm vid 25° C
KTY-sensortyp 3: 2 kOhm vid 25° C

Denna parameter géller bara for FC 302.

[0] * KTY-sensor 1
[1] KTY-sensor 2
[2] KTY-sensor 3

1-96 KTY-termistorresurs
Option: Funktion:

Valj analog ingdngsplint 54 som KTY-sensoringdng. Plint 54 kan inte véljas som KTY-kélla om den ocksd anvands
som referens (se par. 3-15 till 3-17).
Denna parameter géller bara for FC 302.

OBS!
KTY-givaranslutning mellan plint 54 och 55 (GND). Se bild i avsnittet K7Y-givaransiutning.

[0] % Inget

[2] Analog ingdng 54

1-97 KTY-gransvardesniva

Range: Funktion:
80° C [-40 - 140° C] Valj KTY-sensorns gransvarde for termiskt motorskydd. Denna parameter géller bara fér FC 302.
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2.5. Parametrar: Bromsar

2.5.1. 2-** Bromsar

Parametergrupp for instalining av bromsfunktioner i frekvensomformaren.

2.5.2. 2-0* DC-broms

Parametergrupp for konfigurering av DC-bromsen och DC-héllfunktionerna.

2-00 DC-hallstrom

Range: Funktion:

50 %* [0 - 160%)] Ange ett vérde for hallstrdm som ett procentvédrde av den nominella motorstrémmen Imn SOm anges i par. 1-24
Motorstrém. 100 % DC-h3llstrom motsvarar Im,n.
Den har parametern uppréatthéller motorfunktionen (hdlimoment) eller férvéarmer motorn.
Den hér parametern ar aktiv om DC-Ad/l har valts i par. 1-72 Startfunktion [0] eller par. 1-80 Funktion vid
stopp [1].

OBS!
Maximivérdet &r beroende av den nominella motorstrémmen.
OBS!
Undvik 100 % strdm under langre tid. Det kan skada motorn.

2-01 DC-bromsstrom

Range: Funktion:

509 * [0 - 1000 %] Ange ett vérde i procent av den nominella motorstrémmen Im, se par. 1-24 Motorstrém. 100 % DC-bromsstrém
motsvarar Im,n.
DC-bromsstrém anvénds pé ett stoppkommando, om varvtalet &r lagre &n gransen som anges i par. 2-03 DC-
broms, inkoppl.varvtal; om DC-bromsens inverteringsfunktion &r aktiv; eller via den seriella kommunikations-
porten. Bromsstrommen ar aktiv under den tidsperiod som stéllts in i par. 2-02 DC-bromstid.

OBS!
Maximivdrdet &r beroende av den nominella motorstrémmen.
OBS!
Undvik 100 % strém under langre tid. Det kan skada motorn.

2-02 DC-bromstid

Range: Funktion:

10,0 s.X [0,0 - 60,0 5.] Stall in tiden for DC-bromsstrommen som anges i par. 2-01, d& den aktiverats.

Range: Funktion:

ov /m* [0 - par. 4-13] Stéll in DC-bromsens inkopplingsvarvtal for aktivering av DC-bromsstrémmen som anges i par. 2-01 efter ett
stoppkommando.

2-04 DC-broms, inkoppl.varvtal [Hz]

Option: Funktion:
[0 v/m] *  0-par. 4-14 Stéll in DC-bromsens inkopplingsvarvtal for aktivering av DC-bromsstrémmen som anges i par. 2-01 efter ett
stoppkommando.
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2.5.3. 2-1* Bromsenergifunkt.

Parametergrupp for val av dynamiska bromsparametrar.

2-10 Bromsfunktion

Option: Funktion:
[0] Av Inget bromsmotsténd &r anslutet.
[1] Motstandsbroms Bromsmotsténdet &r inforlivat i systemet, for avledning av Gverskott av bromsenergi som varme. Genom an-

slutning av ett bromsmotsténd tilldts en hdgre mellankretsspanning under bromsning (generatordrift). Funktio-
nen Motst&ndsbroms &r endast aktiv pd frekvensomformare med en inbyggd dynamisk broms.

[2] AC-broms

2-11 Bromsmotstand (ohm)

Range: Funktion:
Storleksrelaterad [Ohm)] Stall in bromsmotstdndets varde i ohm. Vérdet anvands for 6vervakning av effektavsattningen i bromsmotsténdet
i par. 2-13 Bromseffektévervakning. Parametern ar endast aktiv pé frekvensomformare med inbyggd dynamisk

broms.

2-12 Bromsenergi
Range: Funktion:

kw* [0,001 - Storleksrelaterad] Stall in 6vervakningsgransen for effektavsattningen i motstandet.
Overvakningsgrénsen berdknas som produkten av den maximala driftcykeln (120 s) och den maximala effekt
som avges via bromsmotsténdet under denna driftcykel. Se formeln nedan.

For 200-240 V-enheter: » . 3902 « drifttid
motstand ~ R x 120
For 380-480 V-enheter » _ 7782 < drifttid
motstand ~ R x 120
For 380-500 V-enheter » B 8]02 « drifttid
motstand ~ R x 120
For 575-600 V-enheter » ) 9 432 < drifttid
motstand ~ R x 120

Parametern &r endast aktiv pa frekvensomformare med inbyggd dynamisk broms.

2-13 Bromseffektovervakning

Option: Funktion:
Parametern ar endast aktiv p& frekvensomformare med inbyggd dynamisk broms.
Med denna parameter kan du aktivera dvervakning av effekten till bromsmotsténdet. Effekten berdknas med
utgéngspunkt fr&n motsténdet (par. 2-11 Bromsmotstdnd (ohm)), mellankretsspanningen och motsténdets ar-

betstid.
[0] * Av Ingen bromseffektovervakning kravs.
[1] Varning Aktiverar en varning pd displayen d& effekten 6verstiger 100 % av overvakningsgrénsen (parameter 2-12

Bromseffektgréns (kW)) under 120 s.
Varningen forsvinner da effekten sjunker under 80 % av dvervakningsgréansen.

[2] Tripp Trippar frekvensomformaren och visar ett larm nér den berdknade effekten dverskrider 100 % av Overvak-
ningsgransen.
[3] Varning och tripp Aktiverar bdda ovan, inklusive varning, tripp och larm.
Om effektdvervakningen har satts till Av[0] eller Varning [1] fortsatter bromsfunktionen att vara aktiv dven om 6vervakningsgransen overskrids. Detta

kan leda till termisk Gverbelastning av motstdndet. Du kan ocksd generera en varning via en reld utgdng eller digital utgdng. Matnoggrannheten for
effektdvervakningen &r beroende av noggrannheten p& motstdndets Ohm-vérde (bor vara battre &n £ 20 %).
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2-15 Bromskontroll

Option: Funktion:

Valj typ av test och dvervakningsfunktion for att kontrollera anslutningen till bromsmotsténdet, eller om ett
bromsmotstdnd &r narvarande, och visa sedan en varning eller ett larm i héndelse av fel.

OBS!
Bromsmotsténdets frdnkopplingsfunktion testas under systemstart. Bromsens IGBT-test ut-

fors d& ingen bromsning sker. Varning eller tripp avbryter bromsfunktionen.

Testsekvensen ser ut sd har:
1. Mellankretsens rippelamplitud méts under 300 ms utan bromsning.
2. Mellankretsens rippelamplitud mats under 300 ms under bromsning.

3. Om mellankretsens rippelamplitud under bromsning &r lagre &@n utan bromsning + 1 %: Bromskon-
trollen misslyckas och en varning eller ett larm returneras.

4. Om mellankretsens rippelamplitud under bromsning &r hégre an utan bromsning +1 %: Bromskon-

trollen OK.
[0 * Av Overvakningen om bromsmotst&ndet och bromsens IGBT kortsluts under drift. Om en kortslutning sker visas
en varning.
[1] Varning Overvakar bromsmotstdndet och bromsens IGBT fér en kortslutning och fér att kéra frénkoppling av broms-

motstdndet under systemstart.

[2] Tripp Overvakar for en kortslutning eller frénkoppling av bromsmotst&ndet eller en kortslutning av bromsens IGBT.
Om ett fel uppstdr kopplas frekvensomformaren ur och visar ett larm (trippl8st).

[3] Stopp och tripp Overvakar for en kortslutning eller frénkoppling av bromsmotstandet eller en kortslutning av bromsens IGBT.
Om ett fel uppstér rampar frekvensomformaren ned till utrullning och trippar sedan. Ett trippl&slarm visas.

[4] AC-broms Overvakar for en kortslutning eller frankoppling av bromsmotstandet eller en kortslutning av bromsens IGBT.
Om ett fel uppstdr utfor frekvensomformaren en kontrollerad nedrampning. Detta tillval &r endast tillgangligt
for FC 302.
OBS!

Obs! Ta bort en varning som uppstdr i samband med Av [0] eller Varning [1] genom att kontrollera natspéanningen. Felet maste
korrigeras forst. For Av[0] eller Varning [1] fortsatter frekvensomformaren att kdras aven om ett fel upptacks.

Parametern &r endast aktiv pa frekvensomformare med inbyggd dynamisk broms.

2-16 AC-broms max.. strom

Range: Funktion:

100%* [0 - 1000%] Mata in maximalt tillten strém for AC-broms for att undvika éverhettning i motorns lindningar. AC-bromsfunk-
tionen &r endast tillgénglig i Flux-lage (endast FC 302).

2-17 Overspanningsstyrning
Option: Funktion:

Overspanningsstyrningen (OVC) minskar risken att frekvensomformaren trippas av en éverspéanning i mellan-
kretsen som orsakas av generativ effekt frén belastningen.

[0] * Inaktiverad Ingen OVC behdvs.
[1] Aktiverat (ej stopp) Aktiverar OVC utan d& en stoppsignal anvands for att stoppa frekvensomformaren.
[2] Aktiverad Aktiverar OVC.

OBS!

OVC ska inte vara aktiverat vid anvandning av lyftanordningar.
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2.5.4. 2-2* Mekanisk broms

Parametrar for att kontrollera styrningen av en elektromagnetisk (mekanisk) broms, vilket vanligtvis kravs i lyfttillampningar.

For att styra en mekanisk broms krévs en reldutgdng (reld 01 eller reld 02) eller en programmerad digital utgéng (plint 27 eller 29). Normalt m3ste denna
utgdng vara stangd under de perioder som frekvensomformaren inte klarar av att "hlla" motorn, till exempel p8 grund av for stor belastning. Valj Mek.
bromsstyrning [32] for tillampningar med en elektromagnetisk broms i par. 5-40 Funktionsreld, par. 5-30 Plint 27, digital utgéng eller par. 5-31 Plint 29,
digital utgdng. Vid val av Mek. bromsstyrning [32] &r den mekaniska bromsen sténgd frén starten till dess att utstrémmen ligger 6ver den nivd som valts
i par. 2-20 Frikoppla broms, strom. Vid stopp aktiveras den mekaniska bromsen nér varvtalet &r lagre an den nivd som anges i par. 2-21 Aktivera
bromsvarvtal [RPM]. Om frekvensomformaren hamnar i ett larmtillstdnd eller i en Gverstroms- eller dverspanningssituation, kopplas den mekaniska
bromsen omedelbart in. Detta intréffar ocksd under ett sakert stopp.

OBS!

Skyddslage och trippfordrojningsfunktioner (par. 14-25 och 14-26) kan fordrdja aktiveringen av den mekaniska bromsen i larmtillst&nd.

Dessa funktioner méste inaktiveras i lyftanordningar.

4 130BA074.12
Startplint 1=o0n
18 O=off
Par 1-71
Startfordro_mmgs- | Par 251
tid Varvtal for broms-
Axelvarvtal aktivering
i |Par 1-74
. i Startvarvtal
Utstréom I \ — |
Férmagnetiserings- /J |
strom eller N N~ P
DC-h3lIstrém i Par 2-20
Par 1-76 Startsotrom"/ Strém fér bromsinaktivering
Par 2-23 Par 2-00 DC-hallstrém
Bromsférdrojnings-
tid
Reaktionstid, EMK-broms
on {
Relay 01 /
off
Mekanisk broms J
18st
Mekanisk broms
fri -
Tid

2-20 Frikoppla broms, strém

Range: Funktion:

0,00 A¥ [0,00 - par. 16-37] Stéll in motorstrdmmen s att den frikopplar den mekaniska bromsen om ett startvillkor foreligger. Den Gvre
gransen anges i par. 16-37 Maximal max. véxelriktare.

2-21 Aktivera bromsvarvtal [v/m]
Range: Funktion:

ov /m* [0 - 60.000] Stall in motorvarvtalet sd att det aktiverar den mekaniska bromsen om ett stoppuvillkor féreligger. Den 6vre varv-
talsgrénsen anges i par. 4-53 Varning, hogt varvial.

2-22 Aktivera bromsvarvtal [Hz]
Range: Funktion:

0 Hz* [0 - 5000] Ange motorfrekvensen s& att den aktiverar den mekaniska bromsen d& ett stoppvillkor foreligger.
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2-23 Aktivera bromsfordrojning

Range:

0,0 s* [0,0-5,0s]

Funktion:

Ange bromsférdrojningstiden for utruliningen efter nedramptiden. Axeln hdlls vid nollvarvtal med fullt halimo-
ment. Se till att den mekaniska bromsen har I&st lasten innan motorn gér in i utrullningslage. Se avsnittet Styrning
av mekanisk broms i Design Guide.

2-24 Stoppfordrdjning

Range:

0,0 s* [0,0- 5,0 s]

Funktion:

Stéller in tidsintervallet fr&n den tidpunkt nér motorn stoppas tills bromsen slds till. Denna parameter &r en del
av stoppfunktionen.

2-25 Bromsfrikopplingstid

Range:

0,20 s* [0,00 - 5,00 s]

Funktion:

Detta vérde definierar tiden det tar for den mekaniska bromsen att 6ppna/stanga. Denna parameter maste agera
som en timeout nar bromsaterkopplingen &r aktiverad.

2-26 Momentref

Range:

0.00%* [-100.00 - 100.00 %]

Funktion:

Vardet definierar det moment som anvands mot den bromsade mekaniska bromsen innan den slépps

2-27
Range:

0,2 s* [0,0-5,0s]

Momentramptid

Funktion:

Vérdet definierar varaktigheten pd momentramp medurs riktning.

2-28 Extra forstarkningsfaktor

Range:

1.00* [0.00 - 4.00]

Funktion:

N&r en varvtals PID-styrning ansluts till utgéngen (flux med &terkoppling) méste det vara méjligt att forstarka
den proportionella férstarkningen pd styrningen under Aktivera bromsfordrdjning (par. 2-23). Genom att 6ka
férstarkningen kan den studs som uppstdr nar motorn tar 6ver belastningen fr&n bromsen minskas. Risken for
svangning &r valdigt liten pga. den relativt korta varaktigheten och den I8ga (noll) hastigheten.

Start vid "Stoppfordrojning"
gor att frekvensomformaren
startar har

130BA642.10

Start vid "Aktivera bromsfordrdjning”

- - " T~ ~

- P P =< >~
gor att frekvensomformaren ~ - ~o ~

tartar hd - - N ~
startar har ~ - N

/7
/
Motor- 2 £

varvtal Férmag. | MomentrampiidleomS'. | Ramp 1 upp Ramp 1 ned | Stopp- | Aktivera
p.2-27 I'f'k°pp""95| p. 341 p. 3-42 fordréjning,  broms-
I . | p. 2-24 fordrojning
| lp.225 | | | p.223
Momentref. 2-26 —» —_— e — e — —— —— o — — —
[ | | | |
| | | |
Moment- | | | |
ref. | | | |
! |
. | | |
Rela —_—] | | |
Extra forstarkni - | !
. 2-28
Extra P l | |
forstarkning T T T
| |
Mek. | | |
broms T T |
| | |
1 | 2 | 3

Bild 2.4: Bromsfrikopplingssekvens for styrning av mekanisk broms i lyftanordningar
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2.6. Parametrar: Referens/ramper

2.6.1. 3-** Referens/Referensgranser/Ramper

FC300 Programmeringshandbok

Parametrar for referenshantering, definiering av begransningar och konfigurering av frekvensomformarens reaktion pé férandringar.

2.6.2. 3-0* Referensgranser

Parametrar for installning av referensenhet, grénser och omréden.

3-00 Referensomrade

Option:

[0]
(1]

Funktion:

Vélj skala for referens-/aterkopplingssignalen. Signalvarden kan vara enbart positiva, eller positiva och negativa.

Minimigrénsen kan vara ett negativt varde om du inte valt Varvtal med &terk. [1] eller Process [3]i par. 1-00

Konfigurationsldge.

Min. - Max. Enbart positiva varden.

-Max - +Max

For bdde positiva och negativa varden.

3-01 Enhet for referens/aterkoppling

Option:

(0]
(1]
21 *
3]
(4]
(5]
[10]
[12]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[30]
[31]
[32]
(33]
(34]
[40]
[41]
[45]
[60]
(70]
[71]
[72]
(73]

Funktion:

Valj enhet som ska anvéndas i referenser och aterkoppling vid process-PID-styrning.

PPM
1/min
PULS/s
I/s
I/min
I/h
m3/s
m3/min
m3/h
ka/s
kg/min
kg/h
t/min

t/h
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[74] m VP
[80] kw
[120] GPM
[121] gal/s
[122] gal/min
[123] gal/h
[124] CFM
[125] ft3/s
[126] ft3/min
[127] ft3/h
[130] Ib/s
[131] Ib/min
[132] Ib/h
[140] ft/s
[141] ft/min
[145] ft
[150] Ib ft
[160] OF
[170] psi
[171] Ib/in?
[172] in WG
[173] ft WG
[180] HP

3-02 Minimireferens

Range: Funktion:

0.000 * [-100 000,000 - par. 3-03] Ange minimireferensen. Minimireferensen &r det minsta vardet som summan av alla referenser kan anta.
Minimireferensen &r endast aktiv nér par. 3-00 Referensomréde har angetts till Min - Max. [0].
Minimireferensenheterna stammer dverens med:

. Den konfiguration som valts i par. 1-00 Konfigurationsldge: fér Varvtal med terk. [1], v/m; fér Mo-
ment[2], Nm.

. Den enhet som valts i par. 3-01 Enhet for referens/Sterkoppling.

3-03 Maximireferens

Range: Funktion:

1500.000% [Par. 3-02-100000,000] Ange maximireferens Maximireferensen &r det hGgsta vérde som summan av alla referenser kan anta.

Enheten for maximireferens motsvarar:
. Den konfiguration som valts i par. 1-00 Konfigurationsldge: for Varvtal med Sterk. [1], RPM; for Mo-
ment[2], Nm.

. Den enhet som valts i par. 3-01 Enhet for referens/dterkoppling.

3-04 Referensfunktion

Option: Funktion:
[0] * Summa Summerar bade externa och férinstéllda kéllor.
[1] Extern/forinstalld Anvand antingen forinstalld eller extern referenskalla.

Véxla mellan extern och forinstalld via ett kommando pé den digitala ingdngen
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2.6.3. 3-1* Referenser

Parametrar for instélining av referenskallor.
Valj forinstalld(a) referens(er). V&lj Forinst ref bit 0/ 1/ 2[16], [17] eller [18] for motsvarande digitala ing8ngar i parametergrupp 5.1* Digitala ingdngar.

2 3-10 Forinstalld referens
Matris [8]
Omrade: 0-7
0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Ange upp till 8tta olika férinstéllda referenser (0-7) i denna parameter med hjélp av matrisprogrammering. Den

forinstallda referensen uttrycks som ett procenttal av vardet Refwax (par. 3-03 Maximireferens). Om ett Refwin
som inte ar 0 (Par. 3-02 Minimireferens) har programmerats, kommer den forinstéllda referensen som procent-
vérde att beréknas utifrén skillnaden mellan Refuax och Refwin. Dérefter adderas detta varde till Refum. Nar du
anvander forinstallda referenser, vélj Forinst ref bit 0/ 1 / 2 [16], [17] eller [18] for motsvarande digitala ing8ngar
i parametergrupp 5.1* Digitala ingdngar.

15UBA14Y.1U

12 (+24V)

Forinstallning 76543210

$——— —10101010 29 [P 5-13=Fbrinst. ref. bit 0]

¢———— —11001100 32 [P 5-14=F0rinst. ref. bit 1]

L————11110000 33 [P 5-15=F&rinst. ref. bit 2]

Forinst ref. bit
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.

3-11 Joggvarvtal

Range: Funktion:

NOOUhAWNH—O

HEEREE,OOOON
HHE,OOFMFEOO|F
HOF,OFRORO|IO

Storleksrelaterad [0,0-par. 4-14] Joggvarvtalet &r ett fast utgéngsvarvtal som frekvensomformaren gér pd dé joggfunktionen har aktiverats.
Se &ven par. 3-80.

3-12 Oka/minska-varde

Range: Funktion:

0.00% [0.00 - 100.00%] Ange ett procentvérde (relativt) som antingen adderas till eller subtraheras fr&n den aktuella referensen for Oka
respektive Minska. Om Oka véljs via en av de digitala ing&ngarna (par. 5-10 till 5-15) kommer procentvérdet
(relativt) att adderas till den totala referensen. Om Minska valjs via en av de digitala ingdngarna (par. 5-10 till
5-15) kommer procentvérdet (relativt) att subtraheras fran den totala referensen. Anvand DigiPot-funktionen for
att fa fler funktioner. Se parametergrupp 3-9* Djgital pot.meter.

3-13 Referensplats

Option: Funktion:
Valj vilken referensplats som ska aktiveras.

[0] * Lankat till Hand/Auto  Anvénd den lokala referensen i laget Hand; eller den externa referensen i laget Auto.
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[1] Extern Anvand den externa referensen i b&de laget Hand och Auto.

[2] Lokal Anvand den lokala referensen i bdde laget Hand och Auto.

3-14 Forinstalld relativ referens

Range: Funktion:

0.00%* [-200.00 - 200.00 %] Den faktiska referensen X 6kas eller minskas med procenttalet Y, som stélls in i par. 3-14. Detta resulterar i den

faktiska referensen Z. Den faktiska referensen (X) &r summan av de ingdngar som valjs i par. 3-15, Referensresurs
1, par. 3-16, Referensresurs 2, par. 3-17, Referensresurs 3, och par. 8-02, Kalla for styrord.

Resulterande
faktisk
referens

Relativ
Z=X+X*Y/100

130BA059.12

130BA278.10

-100

3-15 Referenskalla 1

Option: Funktion:

Ange vilken referensingdng som ska anvéndas for den forsta referenssignalen. Par. 3-15, 3-16 och 3-17 defini-
erar upp till tre olika referenssignaler. Summan av dessa referenssignaler anger den faktiska referensen.

[0] Ingen funktion

[1]* Analog ingdng 53

[2] Analog ingéng 54

[7] Frekvensingéng 29
(endast FC 302)

[8] Frekvensingdng 33

[11] Lokal bussreferens

[20] Digital pot.meter

[21] Analog ingdng X30-11

[22] Analog ingéng X30-12

3-16 Referenskalla 2
Option: Funktion:

Ange vilken referensingdng som ska anvandas for den andra referenssignalen. Par. 3-15, 3-16 och 3-17 defini-
erar upp till tre olika referenssignaler. Summan av dessa referenssignaler anger den faktiska referensen.

[0] Ingen funktion

[1] Analog ingéng 53

[2] Analog ingdng 54

[7] Frekvensingdng 29
(endast FC 302)

[8] Frekvensingéng 33

[11] Lokal bussreferens
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[20] * Digital pot.meter
[21] Analog ingdng X30-11
[22] Analog ingdng X30-12

3-17 Referenskalla 3
Option: Funktion:

Ange referensingdngen som ska anvéndas for den tredje referenssignalen. Par. 3-15, 3-16 och 3-17 definierar
upp till tre olika referenssignaler. Summan av dessa referenssignaler anger den faktiska referensen.

[0] Ingen funktion

[1] Analog ingéng 53

[2] Analog ingdng 54

[71 Frekvensing&ng 29

(endast FC 302)

[8] Frekvensingdng 33

[y * Lokal bussreferens

[20] Digital pot.meter

[21] Analog ingéng X30-11

[22] Analog ingdng X30-12

Option: Funktion:
Ange ett variabelt varde som ska laggas till det fasta vérdet (som anges i par. 3-14 Forinstélld relativ refe-
rens). Summan av de fasta och variabla vérdena (som bendmns Y pd bilden nedan) multipliceras med den
faktiska referensen (kallad X i bilden nedan). Denna produkt Idggs sedan till den faktiska referensen (X+X*Y/
100) for att ge den resulterande faktiska referensen.

Relativ Resulterande
Z=X+X*Y/100 faktisk
referens
130B8A059.12

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

[0] * Ingen funktion

[1] Analog ingdng 53

[2] Analog ingéng 54

[7] Frekvensingéng 29

(endast FC 302)

[8] Frekvensingéng 33

[11] Lokal bussreferens

[20] Digital pot.meter

[21] Analog ingdng X30-11

[22] Analog ingdng X30-12

Range: Funktion:

150 v/m* [0 - par. 4-13 varv/minut] Ange ett varde for joggvarvtalet njos, som ar ett fast utvarvtal. Frekvensomformaren kors vid detta varvtal ndr
joggfunktionen ar aktiverad. Den maximala gréansen anges i par. 4-13 Motorvarvtal, dvre gréns [v/m].
Se &ven par. 3-80.
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2.6.4. Ramper
3-4* Ramp 1

Konfigurera rampparametrarna for var och en av fyra ramper (par. 3-4*, 3-5*, 3-6* och 3-7*): ramptyp, ramptider (accelerations- och retardationstider)
samt grad av ryckkompensation for S-ramper.

Starta genom att ange de linjara ramptider som motsvarar vardena.

RPM A 1308A169.11
P 4-13
Ovre
grans
Referens T - —3— - /I ; -—
P 1-25 + t
Motorvarvtal [ (I
Pa-11 Il [
Nedre 1 -
grans 1| 1
|1 Il
[ |
|1 |
- ! Il !
T— — I >
P 3-%1 |1 | Ip3-%2 |Tid
IRamp (X) [ | IRamp (X)
upptid (acc.)| | | |nedtid (dec.) |
l [
I-q—tacc — t—— tdec —~

Om S-ramper valjs, s ange den grad av icke-linjar ryckkompensation som krévs. Ange ryckkompensationen genom att definiera andelen uppramp- och
nedramptider dar acceleration och retardation ar variabla (dvs. dkar eller minskar). Accelerations- och retardationsinstallningarna for S-rampen definieras
som en procentandel av den faktiska ramptiden.

Varvtal 130BA168.10
A
T ™ Ramp (X) forh. .~ amp (X) forh. f. jamn
jamn ramp vid | | axgp vid dec.slut
acc.slut | |
| | |
Linjart : : : :
Ramp (X) Kompénsation |[fér ryck | | Ramp (X) férh. f.
f‘; :nfr | | | | j&mn ramp vid
J P | degslut
vid agC.sly : | | | |
| |
| | I I | I I [
| Ram | | |
p (X) Ramp (X)
upptid nedtid

3-40 Ramp 1, typ

Option: Funktion:
Valj ramptyp med hénsyn till kraven for accelerations- och retardationsférloppet.
En linjar ramp ger konstant acceleration under rampningen. En S-ramp ger icke-linjar acceleration och kom-
penserar for ryck i tilldmpningen.

[1] S-ramp, konst. ryck Acceleration med lagsta méjliga ryck.
[2] S-ramp, konst. tid S-ramp baserat p8 de varden som anges i par. 3-41 och 3-42
OBS!

Om S-ramp [1] ar valt och referensen under rampning andras kan ramptiden forlangas for att utfora en ryckfri rorelse som kan resultera
i en langre start- eller stopptid.
Ytterligare justering av S-rampforhallanden eller véxlingsinitiatorer kan behgvas.
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3-41 Ramp 1, uppramptid

Range: Funktion:

Storleksrelaterad [0,01 - 3 600,00 s] Ange uppramptiden, dvs. accelerationstiden frdn 0 v/m till nominellt motorvarvtal num,n (par. 1-25).Valj en upp-
ramptid s& att utstrémmen inte Gverskrider strombegrénsningen i par. 4-18 under rampning. Vardet 0,00
motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se nedramptid i par. 3-42.

t.__[s] x "y N (par. 1 —25) [RPM]

acc
Par..3-41 =
A Ref [RPM]
RPM 130BA169.11
P 4-13
Ovre
grans
Referens T - —3— - /I i - —
P 1-25 ! t
Motorvarvtal [ [
P4-11 I Il
Nedre 1| -
gréns [ [
I I
| : [l
|
T ! ! !
T —t (-
|P 3-*1 [l | lp3-%2 |Tid
IRamp [€9) || | IRamp (X) |
upptid (acc.) | | | |nedtid (dec.) |
! I
l<—tacc —! l—— tdec —B=

3-42 Ramp 1, nedramptid

Range: Funktion:

Storleksrelaterad [0,01 - 3 600,00 s] Ange nedramptiden, dvs. inbromsningstiden (retardationstiden) frén nominellt motorvarvtal nun (par. 1-25) till
0 v/m.Vélj en nedramptid sd att det inte finns ndgon 6verspanning i vaxelriktaren pa grund av motorns genera-
tordrift samt att den generatoriska strommen inte dverstiger strémgrénsen som anges i par. 4-18. Vardet 0,00
motsvarar 0,01 s i varvtalsldge. Se uppramptid i parameter 3-41.

t, _[s] x N (par. 1 —25) [RPM]

_ ‘acc
Par.3-42 = A Ref [RPM]

3-45 Ramp 1 S-ramp forh. vid Start
Range: Funktion:

500 % [1-99%] Mata in den del av den totala uppramptiden (par. 3-41) med vilken accelerationsmomentet ska oka. Ju storre
procentvarde, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

3-46 Ramp 1 S-ramp forh. vid slut

Range: Funktion:

500 % [1-99%] Mata in andelen av den totala uppramptiden (par. 3-41) med vilken accelerationsmomentet ska minskas. Ju storre
procentvarde, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

3-47 Ramp 1 S-ramp forh vid retard. start

Range: Funktion:

500 % [1-99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-42) med vilken retardationsmomentet ska 6ka Ju storre
procentvarde, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

3-48 Ramp 1 S-ramp forh vid retard. slut

Range: Funktion:

500 % [1-99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-42) med vilken retardationsmomentet ska minska. Ju storre
procentvarde, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.
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2.6.5. 3-5* Ramp 2

Val av rampparametrar, se 3-4*.

3-50 Ramp 2, typ
Option: Funktion:

Valj ramptyp med hansyn till kraven for accelerations- och retardationsforloppet. En linjar ramp ger konstant
acceleration under rampningen. En S-ramp ger icke-linjar acceleration och kompenserar for ryck i tillampningen.

[0] ES Linjar
[1] S-ramp, konst. ryck Valj S-ramp, konst. ryck [1] for acceleration med lagsta méjliga ryck.
[2] S-ramp, konst. tid S-ramp baserat pd de vérden som anges i par. 3-51 och 3-52

OBS!

Om S-ramp [1] ar valt och referensen under rampning andras kan ramptiden forlangas for att utféra en ryckfri rorelse som kan resultera
i en langre start- eller stopptid.
Ytterligare justering av S-rampférhdllanden eller véxlingsinitiatorer kan behévas.

3-51 Ramp 2, uppramptid
Range: Funktion:
Storleksrelaterad [0,01 - 3 600,00 s] Ange uppramptiden, dvs. accelerationstiden frdn 0 v/m till nominellt motorvarvtal num,n (par. 1-25).Vélj en upp-
ramptid s& att utstrommen inte Gverskrider strombegrénsningen i par. 4-18 under rampning. Vardet 0,00
motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se nedramptid i parameter 3-52.
Lacc sl x N (par. 1 —25) [RPM]
A Ref [ RPM]

Par.. 3-51 =

3-52 Ramp 2, nedramptid

Range: Funktion:

Storleksrelaterad [0,01 - 3600,00s.] Ange nedramptiden, dvs. inbromsningstiden (retardationstiden) fr&n nominellt motorvarvtal nu,n (par. 1-25) till
0 v/m. Valj en nedramptid s att det inte finns ndgon Gverspanning i vaxelriktaren p& grund av motorns gene-
ratordrift samt att den generatoriska strémmen inte dverstiger stromgransen som anges i par. 4-18. Vardet 0,00
motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se uppramptid i parameter 3-51.

tdec[s] X My p (par. 1 —25) [v/m]

Par.. 3-52 = A Ref v/

3-55 Ramp 2 S-ramp forh vid acc. Start
Range: Funktion:

500 [1-99%] Mata in den del av den totala uppramptiden (par. 3-51) med vilken accelerationsmomentet ska oka. Ju storre
procentvarde, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

3-56 Ramp 2 S-ramp forh vid acc. slut

Range: Funktion:

50%% [1 - 99%] Mata in andelen av den totala uppramptiden (par. 3-51) med vilken accelerationsmomentet ska minska. Ju stérre
procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

3-57 Ramp 2 S-ramp forh vid retard. Start
Range: Funktion:

50%% [1 - 99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-52) med vilken retardationsmomentet ska ¢ka. Ju storre
procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

3-58 Ramp 2 S-ramp forh vid retard. slut

Range: Funktion:

50%% [1 - 99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-52) med vilken retardationsmomentet ska minska. Ju stérre
procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.
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2.6.6. 3-6* Ramp 3

Konfigurera rampparametrar, se 3-4*.

3-60 Ramp 3, typ
Option: Funktion:

Valj ramptyp med hansyn till kraven for accelerations- och retardationsforloppet. En linjar ramp ger konstant
acceleration under rampningen. En S-ramp ger icke-linjar acceleration och kompenserar for ryck i tillampningen.

[0] * Linjar

[1] S-ramp, konst. ryck Accelererar med lagsta méjliga ryck.

[2] S-ramp, konst. tid S-ramp baserat pd de vérden som anges i par. 3-61 och 3-62
OBS!

Om S-ramp [1] ar valt och referensen under rampning andras kan ramptiden forlangas for att utféra en ryckfri rorelse som kan resultera
i en langre start- eller stopptid.
Ytterligare justering av S-rampférhdllanden eller véxlingsinitiatorer kan behdvas.

3-61 Ramp 3, uppramptid
Range: Funktion:

Storleksrelaterad [0,01 - 3600,00 s] Ange uppramptiden, dvs. accelerationstiden frdn 0 v/m till nominellt motorvarvtal nu,n (par. 1-25). Valj en upp-
ramptid s& att utstrommen inte Gverskrider strombegrénsningen i par. 4-18 under rampning. Vardet 0,00
motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se nedramptid i parameter 3-62.

3-62 Ramp 3, nedramptid

Range: Funktion:

Storleksrelaterad [0,01 - 3600,00s] Ange nedramptiden, dvs. inbromsningstiden (retardationstiden) frdn nominellt motorvarvtal nM,N (par. 1-25) till
0 v/m. Valj en nedramptid s8 att det inte finns ndgon Gverspanning i vaxelriktaren p& grund av motorns gene-
ratordrift samt att den generatoriska strémmen inte Gverstiger stromgrdansen som anges i par. 4-18. Vardet 0,00
motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se uppramptid i parameter 3-61.

tdec[s] Xy (par. 1 —25) [v/m]

Par..3-62 = A Ref [v/ml

3-65 Ramp 3 S-ramp forh vid acc. Start
Range: Funktion:

50%% [1 - 99%] Mata in den del av den totala uppramptiden (par. 3-61) med vilken accelerationsmomentet ska 6ka Ju stérre
procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

3-66 Ramp 3 S-ramp forh vid acc. slut
Range: Funktion:

50%% [1 - 99%] Mata in andelen av den totala uppramptiden (par. 3-61) med vilken accelerationsmomentet ska minska. Ju stérre
procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

3-67 Ramp 3 S-ramp forh vid retard. Start
Range: Funktion:

50%% [1 - 99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-62) med vilken retardationsmomentet ska dka. Ju storre
procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

3-68 Ramp 3 S-ramp forh vid retard. slut
Range: Funktion:

50%% [1 - 99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-62) med vilken retardationsmomentet ska minska. Ju stérre
procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

[e))
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2.6.7. 3-7* Ramp 4

Konfigurera rampparametrar, se 3-4*.

3-70 Ramp 4, typ
Option: Funktion:

Valj ramptyp med hansyn till kraven for accelerations- och retardationsforloppet. En linjar ramp ger konstant
acceleration under rampningen. En S-ramp ger icke-linjar acceleration och kompenserar for ryck i tillampningen.

[0] ES Linjar

[1] S-ramp, konst. ryck Accelererar med lagsta méjliga ryck.

[2] S-ramp, konst. tid S-ramp baserat pa de varden som anges i par. 3-71 och 3-72.
OBS!

Om S-ramp [1] ar valt och referensen under rampning andras kan ramptiden forlangas for att utféra en ryckfri rorelse som kan resultera
i en langre start- eller stopptid.
Ytterligare justering av S-rampférhdllanden eller véxlingsinitiatorer kan behévas.

3-71 Ramp 4, uppramptid

Range: Funktion:

Storleksrelaterad [0,01 - 3600,00 s] Ange uppramptiden, dvs. accelerationstiden frdn 0 v/m till nominellt motorvarvtal nu,n (par. 1-25). Valj en upp-
ramptid s& att utstrommen inte Gverskrider strombegrénsningen i par. 4-18 under rampning. Vardet 0,00
motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se nedramptid i par. 3-72.

tacc[sl X yp (par. 1 = 25) [v/m]

Par..3-71 =

A Ref [v/m]
3-72 Ramp 4, nedramptid
Range: Funktion:

Storleksrelaterad [0,01 - 3600,00 s] Ange nedramptiden, dvs. inbromsningstiden (retardationstiden) fr&n nominellt motorvarvtal nun (par. 1-25) till
0 v/m. Valj en nedramptid s att det inte finns ndgon Gverspanning i vaxelriktaren p& grund av motorns gene-
ratordrift samt att den generatoriska strémmen inte dverstiger stromgransen som anges i par. 4-18. Vardet 0,00
motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se uppramptid i parameter 3-71.

tdec[s] X My p (par. 1 —25) [v/m]

Par.. 3-72 A ReF [v/mi

3-75 Ramp 4 S-ramp forh vid acc. Start

Range: Funktion:

500 [1-99%] Mata in den del av den totala uppramptiden (par. 3-71) med vilken accelerationsmomentet ska 6ka Ju storre
procentvarde, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

3-76 Ramp 4 S-ramp forh vid acc. slut

Range: Funktion:

50%% [1 - 99%] Mata in andelen av den totala uppramptiden (par. 3-71) med vilken accelerationsmomentet ska minska. Ju stérre
procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

3-77 Ramp 4 S-ramp forh vid retard. Start
Range: Funktion:

50%% [1 - 99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-72) med vilken retardationsmomentet ska ¢ka. Ju storre
procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

3-78 Ramp 4 S-ramp forh vid retard. slut

Range: Funktion:

50%% [1 - 99%] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-72) med vilken retardationsmomentet ska minska. Ju stérre
procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i tillampningen.

MG.33.M3.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhr Danfoss 69



2. Sa har programmerar du M FC300 Programmeringshandbok

2.6.8. 3-8* Andra ramper

Konfigurera parametrar for speciella ramper, t.ex. jogg eller snabbstopp.

3-80 Jogg, ramptid

Range: Funktion:

Storleksrelaterad [0,01 - 3600,00 s] Ange joggramptiden, dvs. tiden for acceleration/retardation (inbromsning) frdn 0 varv/minut till den nominella
motorfrekvensen nwn (som anges i par. 1-25 Nominellt motorvarvtal). Se till att den resulterande utstrémmen
som kravs for given joggramptid inte 6verstiger stromgransen i par. 4-18. Joggramptiden bérjar nar en joggsignal
aktiveras via mandverpanelen, en vald digital ingéng eller den seriella kommunikationsporten.

varv/min.
P 4-13 varv/min.
ovregréns +o— - — -

P 1-25
Motorhastighed

P 3-19
Jog speed

P 4-11 varv/min. A S T .
nedre grans

130BA070.10 1 I

[s] x "y N (par. 1 —25) [v/ml]

t.
_eq _ ogg
par.. 380 A Jogg varvtal (par. 3 — 19) [v/ml]

3-81 Snabbstopp, ramptid

Range: Funktion:

3% [0,01 - 3600,00 s] Ange snabbstopptiden for nedramp, dvs. retardationstiden fr&n det nominella motorvarvtalet till 0 v/m. Se till att
ingen resulterande Gverspanning uppstdr i véaxelriktaren pd grund av motorns generatordrift som kravs for att
uppnd given nedramptid. Se &ven till att den genererade strommen som krévs for att uppnd given nedramptid
inte Overstiger strémgransen (som anges i par. 4-18). Snabbstopp aktiveras med en signal pd en vald digital
ingéng eller via den seriella kommunikationsporten.

varv/min.

P 4-13 varv/min.
ovregréns f—- — - —

Referens  fr——— - — - —
P 1-25 \

Motorhastighed

P 4-11 varv/min. |—-—-—FLI - —-—
nedre gréns

1308A069.10 | Qstop |

par. 381 - thtopp[S] x ny N (par. 1 —=25) [v/m]
- A jogg Ref (par. 3 — 19) [v/m]

2.6.9. 3-9* Digital pot.meter

Den digitala potentiometerfunktionen gér att anvandaren kan 6ka eller minska aktuell referensen genom att justera instéliningen av digitala ingdngar
med funktionerna Oka, Minska eller Rensa. For att aktivera funktionen méste minst en digital ing8ng stéllas in p& Cka eller Minska.
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Varvtal 1308A158.11
A
- P 3-95 >
-
Tid (s)
Okn. b
Varvtal 1308A159.11

A

Tid (s)

3-90 Stegstorlek

Range: Funktion:

0.10%* [0.01 - 200.00%)] Mata in storleken p& OKA/MINSKA-&ndring, som procent av nominellt varvtal instéllt i par. 1-25. Om OKA/MINSKA
aktiveras 6kas/minskas den resulterande referensen med det vérde som anges i den hdr parametern.

3-91 Ramptid
Range: Funktion:

1,00 ¥ [0,000 - 3600,00 s] Mata in ramptiden, dvs. den tid det ska ta att andra referensen frén 0 % till 100 % av den specificerade digitala
potentiometerfunktionen (Oka, Minska eller Rensa).
Om Oka/Minska &r aktiverat langre an vad rampfdrdrdjningsperioden som specificerats i par. 3-95 anger, kommer
resulterande referens att rampas upp/ned enligt denna ramptid. Ramptiden &r definierad som den tid som behdvs
for att justera referensen med en stegstorlek som specificeras i par. 3-90 Stegstoriek.

3-92 Effektaterstallning

Option: Funktion:
[0] * Av Rterstiller den digitala potentiometerns referens till 0 % efter néttillslag.
[1] P& Aterstaller den digitala potentiometerns senaste referens vid néttillslag.

3-93 Maximigrans
Range: Funktion:

100%* [-200 - 200 %] Ange det maximalt tilldtna vérdet for den resulterande referensen. Detta rekommenderas om den digitala po-
tentiometern anvands for finjustering av den resulterande referensen.

3-94 Minimigrans
Range: Funktion:

-100%* [-200 - 200 %] Ange det minsta tilldtna vérdet for resulterande referens. Detta rekommenderas om den digitala potentiometern
anvands for finjustering av den resulterande referensen.

3-95 Rampfdérdrojning

Range: Funktion:

1,000 ¥ [0,000 - 3 600,00 s] Mata in den nédvéndiga férdréjningen fr@n aktivering av den digitala potentiometern tills frekvensomformaren
bérjar rampa referensen. Med en frdrdjning p& 0 ms borjar referensen rampas genast nar OKA/MINSKA akti-
veras. Se dven par. 3-91 Ramptid.
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2.7. Parametrar: Granser/varningar

2.7.1. 4-** Granser och varningar

Parametergrupp for konfigurering av granser och varningar.

2.7.2. 4-1* Motorgranser

Definiera moment-, strém- och varvtalsgranser for motorn, samt frekvensomformarens reaktion nar granserna overskrids.
En gréns kan generera ett meddelande pd displayen. En varning kommer alltid att generera ett meddelande pé displayen eller faltbussen. En Gvervak-
ningsfunktion kan initiera en varning eller en tripp, som far frekvensomformaren att stoppa och generera ett larmmeddelande.

4-10 Motorvarvtal, riktning

Option: Funktion:
Valj de riktningar for motorvarvtal som kravs. Anvand den har parametern for att férhindra odnskad reversering.
Nér par. 1-00 Konfigurationsilége &r stalld pd Process [3], &r par. 4-10 stélld pd Medurs [0] som standard. In-
stallningen i par. 4-10 begransar inte tillval for att stélla in par. 4-13.
Du kan inte @ndra denna parameter ndr motorn kors.

[0] * Medurs
[1] Moturs
[2] Bdda riktningarna

4-11 Motorvarvtal, nedre gréans [RPM]

Range: Funktion:

0 v/m* [0 - par. 4-13] Ange minimigransen fér motorvarvtal. Motorvarvtal, nedre grans kan stéllas in sd att den motsvarar det lagsta
motorvarvtalet rekommenderat av tillverkaren. Motorvarvtal, nedre gréns far inte dverskrida instéllningen i par.
4-13 Motorvarvial, évre gréns [RPM].

4-12 Motorvarvtal, nedre grans [Hz]

Range: Funktion:

0 HZX [0-par. 4-14] Ange minimigransen for motorvarvtal. Den nedre grénsen for motorns varvtal kan anges till att korrespondera
med minsta utgdngsfrekvens pd motoraxeln. Den nedre grénsen for motorvarvtalet far inte 6verstiga install-
ningen i par. 4-14 Motorvarvtal, évre gréns [Hz].

4-13 Motorvarvtal, dvre grans [RPM]

Range: Funktion:
3 600 varv per minut [par.4-11 -  Ange den maximala grénsen for motorvarvtal. Motorvarvtal, 6vre gréns kan stéllas in for att motsvara tillverkarens
60,000] hdgsta nominella motorvarvtal. Motorvarvtal, 6vre grans maste Gverskrida instéllningen i par. 4-11 Motorvarvital,
nedre gréns [RPM].
OBS!

Max. utfrekvens far inte 6verskrida 10 % av véxelriktarens switchfrekvens (par. 14-01).

4-14 Motorvarvtal, 6vre grans [Hz]

Range: Funktion:

Storleksrelaterad™® [0 - 1000 Hz] Ange den maximala grénsen for motorvarvtal. Den dvre gransen for motorvarvtalet kan anges enligt tillverkarens
rekommendationer fér maximal frekvens fér motoraxeln. Motorvarvtal Gvre grans maste Gverstiga instéllningen
i par. 4-12 Motorvarvtal, nedre gréns [Hz]. Endast par. 4-11 eller 4-12 visas beroende pd andra parametrar som
stéllts in i huvudmenyn och beroende pa fabriksinstéliningar for den geografiska platsen.

R
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OBS!
Max. utfrekvens far inte verskrida 10 % av véxelriktarens switchfrekvens (par. 14-01).

4-16 Momentgréns, motordrift

Range: Funktion:

160.0 %X [0,0 - Variabel gréns %] Staller in momentgransen for motordrift. Momentgransen &r aktiv i varvtalsomrddet upp till nominellt motor-
varvtal (par. 1-25). For att skydda motorn sd att den inte nér stoppmomentet &r fabriksinstaliningen 1,6 x
nominellt motormoment (beraknat varde). Om en instélining i par. 1-00 till par. 1-26 &ndras 3terstélls par. 4-16
till 4-18 inte automatiskt till fabriksinstaliningarna.

Moment Motorstrom 1soamazzn
A
160%:
I Motor =160% \
100% N
| Motor =100% T
Varvial[varv/min.]
nN,M 2xnN,M -
(P 1-25)
l Om du &ndrar par. 4-16 Momentgréns, motordrift nér par. 1-00 har stéllts in till Varvtal utan Sterkoppling [0] 8terstalls par. 1-66 Min.
. strém vid I8gt varvtal automatiskt.

4-17 Momentgréns, generatordrift
Range: Funktion:

160.0 % [0,0 - Variabel grans %] Stéller in momentgrénsen for generatordrift. Momentgrénsen &r aktiv i varvtalsomrédet upp till nominellt mo-
torvarvtal (par. 1-25). Se figur for par. 4-16 samt par. 14-25 for ytterligare information.

4-18 Stromgrans

Range: Funktion:

160.0 %X [0,0 - Variabel gréns %] Ange strdmgransen for ldgena motor- och generatordrift. Standardinstéliningen &r 1,6 x motorns markstrém
(anges i par 1-24). Om en instéllning i par. 1-00 till par. 1-26 &ndras terstdlls par. 4-16 till par. 4-18 inte auto-
matiskt till fabriksinstallningarna.

Du rekommenderas att /nte stélla in par. 4-18 lagre an par. 4-16 och 4-17 (momentgréns) om du vill erhélla
maximalt utgdngsvridmoment och férhindra att motorn stannar.

4-19 Max. utfrekvens

Range: Funktion:
132,0 HZ* [0,0 - 1 00,0 Hz] Ger mdjlighet till en definitiv gréns for utfrekvensren vilket ger en utdkad sédkerhet i tilldmpningar dar man vill
undvika ovdntade dvervarvningar. Denna gréns ar definitiv i alla konfigurationer (oberoende av instéllningarna i
par. 1-00).
OBS!

Max. utfrekvens far inte 6verskrida 10 % av véxelriktarens switchfrekvens (par. 14-01).
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Parameter 4-19 kan inte dndras nar motorn &r igéng.

4-20 Gransfaktorkalla, moment (tillval)

Option: Funktion:
Valj en analog ingdng for att skala instaliningarna i par. 4-16 och 4-17 frén 0 % till 100 % (eller inverterat). De
signalnivder som 6verensstammer med 0 % och 100 % definieras i den analoga ingdngsskalningen, t.ex. par.
6-1*. Denna parameter &r bara aktiv nar par. 1-00 Konfigurationsldge har angetts till Varvtal utan &terk. eller

Varvtal med &terk.
[0] * Ingen funktion
[2] Analog ingdng 53
[4] Analog ingdng 53 inv
[6] Analog ingdng 54
[8] Analog ingdng 54 inv
[10] Analog ingdng X30-11
[12] Analog ingdng X30/11
inv
[14] Analog ingdng X30-12
[16] Analog ingéng X30/12
inv

4-21 Gréansfaktorkalla, varvtal (tillval)
Option: Funktion:

Valj en analog ingdng for att skala instéliningarna i par. 4-19 fr&n 0 % till 100 % (eller inverterat). De signalniver
som Gverensstammer med 0 % och 100 % definieras i den analoga ingdngsskalningen, t.ex. par. 6-1*. Denna
parameter &r bara aktiv nar par. 1-00 Konfigurationsldge har angetts till Moment.

[0] * Ingen funktion

[2] Analog ingdng 53

[4] Analog ingéng 53 inv

[6] Analog ingdng 54

[8] Analog ingdng 54 inv

[10] Analog ingdng X30-11

[12] Analog ingdng X30/11
inv

[14] Analog ingdng X30-12

[16] Analog ing&ng X30/12
inv

2.7.3. 4-3* Motoraterkoppling, 6vervakning

Parametergruppen inkluderar 6vervakning och hantering av motordterkopplingsenheter, t.ex. pulsgivare och upplésare.

4-30 Funktion for motoraterk.bortfall

Option: Funktion:
Valj hur frekvensomformaren ska reagera om ett fel registreras. Den valda dtgarden utférs nar dterkopplings-
signalen avviker fran utvarvtal med storre vérde dn det som har angetts i par. 4-31 under den tid som angetts

i par. 4-32.
[0] Inaktiverad
[1] Varning
121 * Tripp
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4-31 Motoraterk.varvtal, fel

Range: Funktion:
300 varv /minut* [1-600 v/m] Valj det maximalt tilldtna sparningsfelet i hastighet fran det berdknade och det faktiskt mekaniska axelutvarvtalet.
Varvtal

[varv/minut]

Nfaktisk

Tid
[sek.]

- P 4-32 >

130BA221.10

4-32 Timeout for motoraterk.bortfall

Range: Funktion:
0,05 ok [0,00-60,00 s] Stall in timeoutvardet s att det tilldter att vérdet som stéllts in i par 4-31 kan dverskridas.

2.7.4. 4-5* Reg. varningar

Definiera justerbara varningsgranser for strom, varvtal, referens och terkoppling. Varningar visas pa displayen, den programmerade utg&ngen eller den
seriella bussen.

Varningar visas pa displayen, pd den programmerade utgdngen eller p& den seriella bussen.

Imotor A §
g
| eri P oo
GRANS _| ____ (N N e ) -
G ) I o
| ! % I !
lwoe | o _J_____ 1__%__L__+_
(P 4-51) ! | / | !
o .
| | INOM OM ET) !
P ' |
1 | 1 1
ILac i _: % :_ i
(Pasoy| 1T T T %__: T
| | 1
i [ % I i ;
i | % | i nmofoL[VG"V/m'"n
NMIN  NLAG REF NuBG  NMAX
(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)

4-50 Varning, svag strom

Range: Funktion:

0,00 A% [0,00 - par. 4-51] Ange I Ac-vardet.Nar motorstrémmen faller under denna grans visas meddelandet L&g strém pd displayen. Sig-
nalutgdngarna kan programmeras sd att en statussignal skickas till plint 27 eller 29 (endast FC302) och till
reldutgdng 01 eller 02 (endast FC302). Se ritningen i detta avsnitt.
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4-51 Varning, stark strom

Range: Funktion:
par. 16-37 AX [Par. 4-50 - par. Ange Inoc-vardet.Nar motorstrommen gér 6ver denna gréns visas meddelandet Hdg strém pé displayen. Signal-
16-37] utgdngarna kan programmeras sd att en statussignal skickas till plint 27 eller 29 (endast FC302) och till reldutgdng

01 eller 02 (endast FC302). Se ritningen i detta avsnitt.

4-52 Varning, lagt varvtal
Range: Funktion:

0 v/m* [0 - par. 4-13] Ange Low-vardet. Nar motorvarvtalet dverstiger denna gréns visas meddelandet L&gt varvtal pd displayen. Sig-
nalutgdngarna kan programmeras s& att en statussignal skickas till plint 27 eller 29 (endast FC302) och till
reldutgdng 01 eller 02 (endast FC302).

4-53 Varning, hoégt varvtal

Range: Funktion:
par. 4-13 v/m* [Par. 4-52 - par. Ange nroc -vérdet.Nar motorvarvtalet Gverstiger denna gréns visas meddelandet Hdgt varvtal pa displayen. Sig-
4-13] nalutgdngarna kan programmeras s& att en statussignal skickas till plint 27 eller 29 (endast FC302) och till

reldutgdng 01 eller 02 (endast FC302). Programmera motorvarvtalets 6vre signalgrans, nuog, sa att den ligger
inom frekvensomformarens normala arbetsomrdde.Se ritningen i detta avsnitt.

4-54 Varning lag referens
Range: Funktion:

-999999.999% [-999999,999 - par. Mata in den nedre referensgransen. Nar den faktiska referensen ligger under grénsen visar displayen Ref. 13g.
4-55] Signalutg&ngarna kan programmeras sd att en statussignal skickas till plint 27 eller 29 (endast FC302) och till
reldutgdng 01 eller 02 (endast FC302).

4-55 Varning hdg referens

Range: Funktion:
999999.999% [Par. 4-54 - Mata in den 6vre referensgransen. Nar den faktiska referensen dverskrider grdnsen visar displayen Ref. hdg.
999999,999] Signalutg&ngarna kan programmeras sd att en statussignal skickas till plint 27 eller 29 (endast FC302) och till

reldutgdng 01 eller 02 (endast FC302).

4-56 Varning lag aterkoppling
Range: Funktion:

-999999.999% [-999999,999 - par. Mata in den nedre 8terkopplingsgrénsen. Nar 8terkopplingen ligger under grénsen visar displayen Aterk. I&g.
4-57] Signalutg&ngarna kan programmeras sd att en statussignal skickas till plint 27 eller 29 (endast FC302) och till
reldutgdng 01 eller 02 (endast FC302).

4-57 Varning hog aterkoppling

Range: Funktion:
999999.999% [Par. 4-56 - Mata in den 6vre &terkopplingsgransen. Nar dterkopplingen Gverskrider gransen visar displayen Aterk. hdég. Sig-
999999,999] nalutgdngarna kan programmeras sd att en statussignal skickas till plint 27 eller 29 (endast FC302) och till

reldutgdng 01 eller 02 (endast FC302).

4-58 Motorfasfunktion saknas

Visar ett larm i handelse av att motorfas saknas.

[0] Av Vélj [Av] om inget motorfaslarm saknas. Det rekommenderas att instéllningen [P&] behdlls for att undvika mo-
torskador.
[1] * P& Valj [P3] for att visa ett larm i handelse av att en motorfas saknas.

Du kan inte &ndra denna parameter nér motorn kors.

2.7.5. 4-6* Varvtal, forbik.

Definiera omrddena for varvtalsférbikoppling for ramperna.

~N

6 MG.33.M3.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M 2. Sa har programmerar du

I en del system &r det nddvandigt att undvika vissa utfrekvenser eller varvtal pd grund av resonansproblem i systemet. Maximalt fyra frekvens- eller
varvtalsomraden kan undvikas.

4-60 Forbikoppla varvtal fran [v/m]

Matris [4]

4-60 Forbikoppla varvtal fran [v/m]
Range: Funktion:

ov /m* [0 - par. 4-13] 1 en del system &r det nodvandigt att hoppa 6ver vissa utvarvtal pd grund av resonansproblem i systemet. Ange
de lagre grénserna for varvtalen som ska undvikas.

4-61 Forbikoppla varvtal fran [Hz]

Matris [4]

0 HZX [0-par. 4-14 Hz] 1 en del system &r det nodvandigt att hoppa Gver vissa utvarvtal pd grund av resonansproblem i systemet. Ange
de lagre grénserna for varvtalen som ska undvikas.

4-62 Forbikoppla varvtal till [v/m]

Matris [4]

0 v/m* [0 - par. 4-13] I en del system &r det nédvandigt att hoppa Gver vissa utvarvtal p& grund av resonansproblem i systemet. Ange
de vre granserna for varvtalen som ska undvikas.

4-63 Forbikoppla varvtal till [Hz]

Matris [4]

0 Hz* [0-par. 4-14] 1 en del system &r det nddvandigt att hoppa dver vissa utvarvtal pd grund av resonansproblem i systemet. Ange
de 6vre granserna for varvtalen som ska undvikas.

2.8. Parametrar: Digital in/ut

2.8.1. 5-** Digital 170

Parametergrupp for att konfigurera digital ingdng och utgdng.

2.8.2. 5-0* Digitalt 1/0-lage

Parametrar for konfigurering av I/O-laget. NPN/PNP och instélining av IO till Ingdng eller Utgéng.

5-00 Digitalt 1/0-lage

Option: Funktion:
Digitala ingdngar och programmerade digitala utgéngar &r forprogrammerbara for drift i antingen PNP- eller
NPN-system.

[0] * PNP Rtgard vid positiva riktningspulsar (¢). PNP-system sl3s over till GND.

[1] NPN Atgérd vid negativa riktningspulsar (). NPN-system sl&s 6ver till + 24 V, internt i frekvensomformaren.

OBS!
En startsekvens maste kéras innan parameterandringen aktiveras efter andring av denna parameter.

Du kan inte &ndra denna parameter ndr motorn kors.
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5-01 Plint 27, funktion

Option: Funktion:
[0] * Ingdng Anger plint 27 som digital ingéng.
[1] Utgéng Anger plint 27 som digital utgéng.

Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

5-02 Plint 29, funktion

Option: Funktion:
[0 * Ingéng Definierar plint 29 som digital ingéng.
[1] Utgéng Definierar plint 29 som digital utgéng.

Denna parameter finns endast for FC 302.
Du kan inte &ndra denna parameter nér motorn kors.

2.8.3. 5-1* Digitala ingangar

Parametrar for konfigurering av ingdngsfunktionerna for ing&ngsplintarna.
De digitala ingdngarna anvands for att valja olika funktioner i frekvensomformaren. Alla digitala ingéngar kan stéllas in for féljande funktioner:

Digital ingang, funktion Valj Plint

Ingen funktion [0] Alla *plintar 32, 33
Aterstallning [1] Alla
Utrullning, inverterad [2] Alla *plint 27
Utr. och 3terst., inverterad [3] Alla
Snabbstopp, inv. [4] Alla
DC-broms, inverterad [5] Alla

Stopp, inverterat [6] Alla

Start [8] Alla *plint 18
Pulsstart [9]1 Alla
Reversering [10] Alla *plint 19
Starta reverserat [11] Alla

Aktivera start med. [12] Alla

Aktivera start mot. [13] Alla

Jogg [14] Alla *plint 29
Forinstalld referens till [15] Alla
Forinstalld referens-bit 2 [16] Alla
Forinstalld referens-bit 1 [17] Alla

Forinst ref bit 2 [18] Alla

Frys, referens [19] Alla

Frys utgéng [20] Alla

Oka varvtal [21] Alla

Minska varvtal [22] Alla
Menyval, bit 0 [23] Alla
Menyval, bit 1 [24] Alla
Precisionsstopp, inv. [26] 18, 19
Prec.start/-stopp [27] 18, 19

Oka [28] Alla

Minska [29] Alla
Réaknaringdng [30] 29, 33
Pulsingdng [32] 29, 33
Ramp, bit 0 [34] Alla

Ramp, bit 1 [35] Alla

Natfel, inverterat [36] Alla
Pulsprecisionsstart [40] 18, 19
Pulsprec.stopp, inv. [41] 18, 19
DigiPot, 6ka [55] Alla

DigiPot, minska [56] Alla

DigiPot, rensa [57] Alla

Réknare A (upp) [60] 29,33
Réknare A (ned) [61] 29, 33
Aterstall raknare A [62] Alla

Réknare B (upp) [63] 29, 33
Réknare B (ned) [64] 29, 33
Aterstall raknare B [65] Alla

Mek. bromsaterk. [70] Alla

Mek. bromséterk. Véxelriktare [71] Alla
PTC-kort 1 [80] Alla
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Alla = Plintarna 18, 19, 27, 29, 32, 33, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ &r plintarna pd MCB 101.
Plint 29 ar tillganglig endast i FC 302.

Funktioner kopplade till endast en digital ingdng anges i motsvarande parameter.

Alla digitala ing8ngar kan programmeras till dessa funktioner:

[0]
(1]
[2]

[3]

[4]

[5]

[6]

[8]
[9]
[10]

[11]
[12]
[13]
[14]
[15]

[16]

[17]

[18]

Ingen funktion
Rterstallning

Utrullning, inverterad

Utr. och 8terst., inve-
rterad

Snabbstopp, inv.

DC-bromes, inverterad

Stopp, inverterat

Start
Pulsstart

Reversering

Starta reverserat
Aktivera start med.
Aktivera start mot.

Jogg

Forinstalld referens till

Forinstalld referens-bit
2

Forinstalld referens-bit
1

Forinst ref bit 2

Inga reaktioner pd signalerna som Gverfors till plinten.
Rterstaller frekvensomformaren efter TRIPP/LARM. Alla larm kan inte &terstillas.

(Digital standardingdng 27): Utrullningsstopp, inverterad ingdng (NC). Frekvensomformaren lamnar motorn i
fritt lage. Logisk "0" => utrullningsstopp.

Aterstallning och utrullningsstopp, inverterad ingdng (NC). Lémnar motorn i fritt l&ge och &terstaller frekven-
somformaren. Logisk "0" => utrullningsstopp och 3terstdlining.

Inverterad ingéng (NC). Genererar ett stopp enligt den ramptid for snabbstopp som anges i par. 3-81. Nar
motorn stannar ar axeln i fritt Iage. Logisk "0" => Snabbstopp.

Inverterad ingdng fér DC-bromsning (NC). Stoppar motorn genom att mata den med likstrém under en viss tid.
Se par. 2-01 till par. 2-03. Funktionen &r endast aktiv nar vardet i par. 2-02 inte &r 0. Logisk "0" => DC-broms-
ning.

Funktion for inverterat stopp. Genererar en stoppfunktion nér den valda plinten 6vergdr fran logisk niva "1" till
"0". Stoppet utfors enligt den valda ramptiden (par. 3-42, par. 3-52, par. 3-62, par. 3-72).

OBS!

Nar frekvensomformaren befinner sig vid momentgrénsen och har mottagit ett stoppkom-
mando, kan den inte stoppa sjdlv. For att sakerstdlla att frekvensomformaren stoppar,
konfigurera en digital utgéng till Momentgréns och stopp[27] och anslut sedan denna digitala

utgdng till en digital ing&ng konfigurerad som utrullning.

(Digital standardingdng 18): Valj start for ett start-/stoppkommando. Logisk "1" = start, logisk "0" = stopp.
Motorn startar om en puls ges under minst 2 ms. Motorn stoppar om inverterat stopp aktiveras.

(Digital standarding&ng 19). Andra motoraxelrotationens riktning. Vélj logisk "1" fér reversering. Reversering-
ssignalen andrar endast rotationsriktningen. Den aktiverar inte startfunktionen. Valj bada riktningarna i par. 4-10
Motorvarvtal, riktning. Funktionen &r inte aktiv vid process med aterkoppling.

Anvands for att utféra start/stopp och reversering genom samma ledning. Signaler for start tillats inte samtidigt.
Roterar motoraxeln medurs vid start.

Roterar motoraxeln moturs vid start.

(Digital standarding&ng 29): Anvands for att aktivera joggvarvtal. Se par. 3-11.

Vaxlar mellan extern referens och forinstalld referens. Det forutsatts att Extern/forinstéllid [1] har valts i par.
3-04. Logisk "0" = extern referens aktiv; logisk "1" = en av de &tta forinstéllda referenserna ar aktiv.
Med Forinst ref bit 0, 1 och 2 kan man vélja en av de 3tta forinstéllda referenserna enligt tabellen nedan.

Samma som Forinst ref bit 0 [16].

Samma som Forinst ref bit 0 [16].

Forinst ref. bit

Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.

NouhwN+=O

=2 O0OOOOoON
HHEROORF OO
—HOH,OFORO|IO

[19]

Frys referens

Fryser den aktuella referensen som nu &r aktiveringspunkt/villkor fér anvéndning av Oka varvtal och Minska
varvtal. Om Oka/minska varvtal anvénds, féljer varvtalsandringen alltid ramp 2 (par. 3-51 och 3-52) i intervallet
0 - par. 3-03 Maximireferens.
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[20] Frys utgéng

[21] Oka varvtal

Danfiti

Fryser motorfrekvensen (Hz) som nu &r aktiveringspunkt/villkor fér anvandning av Oka varvtal och Minska varv-

FC300 Programmeringshandbok

tal. Om Oka/minska varvtal anvénds, féljer varvtalsandringen alltid ramp 2 (par. 3-51 och 3-52) i intervallet 0 -
par. 1-23 Motorfrekvens.

OBS!
N&r Frys utgdng &r aktivt kan frekvensomformaren inte stoppas via en 13g "start [8]"-signal.

Stoppa frekvensomformaren via en plint programmerad for Utrullning, inverterad [2] eller

Utrullning och &terstéllning, inverterad.

Vélj Oka varvtal och Minska varvtal om digital styrning av 6ka/minska varvtal dnskas (motorpotentiometer).
Aktivera denna funktion genom att vélja antingen Frys referens eller Frys utgdng. Nar Oka/Minska varvtal akti-
veras under langre tid an 400 ms kommer den resulterande referensen att folja instdllningen i parametern for
upp- och nedrampning a 3-x1/ 3-x2.

Sténg av Oka
Oftrandrat varvtal 0 0
Minskat med procentvarde 1 0
Okat med procentvérde 0 1
Minskat med procentvarde 1 1

[22] Minska varvtal Samma som Oka varvtal [21].
[23] Menyval, bit 0 Valj Menyval, bit 0 eller Menyval, bit 1 for att valja en av de fyra menyerna. Ange par. 0-10 Aktiv meny till
Flermenyval.
[24] Menyval, bit 1 (Digital standarding&ng 32). Samma som Menyval, bit 0 [23].
[26] Precisionsstopp, inv. Forlanger stoppsignalen for att ge ett precisionsstopp som &r oberoende av varvtalet.
Skicka en inverterad stoppsignal nar funktionen for precisionsstopp aktiveras i par. 1-83 Funktion for preci-
sionsstopp.
Funktion for inverterat precisionsstopp finns tillganglig for plint 18 eller 19.
[27] Prec.start/-stopp Anvands nar Precisionsrampstopp [0] valjs i par. 1-83 Funktion for precisionsstopp.
Varvtal . 130BA220.10
[varv/minut, Hz]
Max. varvtal
P 4-13
Motorns
faktiska === Kompenserad
axelvarvtal / ramplutning
Startsignal i ' i
Plint 18[8] i
(P 5-10) |
Precisionsstopp
Plint 19 [26]
(P 5-11)
[28] Oka Okar referensvardet i procent relativt det som anges i parameter 3-12.
[29] Minska Minskar referensvdrdet i procent relativt det som anges i parameter 3-12.
[30] Raknaringdng Funktionen for precisionsstopp i par. 1-83 som raknarstopp eller varvtalskompenserat raknarstopp med eller
utan &terstéllning. Réknarvardet maste anges i par. 1-84.
[32] Pulsingdng Valj Pulsingdng som antingen referens eller terkoppling. Skalning gérs i parametergrupp 5-5*.
[34] Ramp, bit 0 Moijliggdr val mellan en av de fyra tillgangliga ramperna enligt tabellen nedan.
[35] Ramp, bit 1 Samma som ramp, bit 0.
Forinstalld ramp bit 1 0
Ramp 1 0 0
Ramp 2 0 1
Ramp 3 1 0
Ramp 4 1 1
[36] Natfel, inverterat Valj for att aktivera par. 14-10 N&tfel. Natfel, inverterat ar aktivt vid logisk "0".
[41] Pulsprec.stopp, inv. Skicka en pulsstoppssignal nar funktionen for precisionsstopp aktiveras i par. 1-83 Funktion for precisions-
stopp. Funktionen for inverterat pulsprecisionsstopp finns tillganglig for plint 18 eller 19.
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[55] DigiPot, 6ka OKA-signal till den funktion fér digital potentiometer som beskrivs i parametergrupp 3-9*
[56] DigiPot, minska MINSKA-signal till den funktion for digital potentiometer som beskrivs i parametergrupp 3-9*
[57] DigiPot, rensa RENSA den referens for digital potentiometer som beskrivs i parametergrupp 3-9*
[60] Réknare A (Endast plint 29 eller 33) Ingdng for inkrementell rakning i SLC-réknaren.
[61] Raknare A (Endast plint 29 eller 33) Ingéng for dekrementell rékning i SLC-réknaren.
[62] Aterstall raknare A Ingéng for 8terstallning av raknare A.
[63] Réknare B (Endast plint 29 eller 33) Ingéng for inkrementell rékning i SLC-réknaren.
[64] Réknare B (Endast plint 29 eller 33) Ingdng for dekrementell rakning i SLC-réknaren.
[65] Rterstall raknare B Ingdng for aterstallning av réknare B.
[70] Mek. bromsaterkopp- Bromséterkoppling for lyftanordningar
ling
[71] Mek. bromsaterkopp- Inverterad bromsaterkoppling for lyftanordningar
ling inv.
[80] PTC-kort 1 Alla digitala ing8ngar kan stéllas till PTC Card 1 [80]. Endast en digital ingdng f&r dock stéllas in till detta val.

5-10 Plint 18, digital ingang

Option: Funktion:
8] * Start Valj funktionen frén det tillgéngliga omradet for digital ingang.
Option: Funktion:
[10] * Reversering Valj funktionen frén det tillgangliga omrédet for digital ingdng.

5-12 Plint 27, digital ingang
Option: Funktion:
[21 * Utrullning, inverterad  Vélj funktionen fr@n det tillgéngliga omradet for digital ingéng.

5-13 Plint 29, digital ingang
Option: Funktion:

Valj funktionen fran det tillgéngliga omrédet for digital ingdng och de extra tillvalen [60], [61], [63] och [64].
Réknare anvénds for Smart Logic Control-funktioner. Denna parameter finns endast for FC 302.

(141 * Jogg

[60] Réknare A (upp)
[61] Réknare A (ned)
[63] Rdknare B (upp)
[64] Réknare B (ned)

5-14 Plint 32, digital ingang
Option: Funktion:
[0] * Ingen funktion Valj funktionen frn det tillgangliga omrédet for digital ingdng.

5-15 Plint 33, digital ingang
Option: Funktion:

Valj funktionen fran det tillgéngliga omrédet for digital ingdng och de extra tillvalen [60], [61], [63] och [64].
Réknare anvénds for Smart Logic Control-funktioner.

[0] * Ingen funktion

[60] Raknare A (upp)
[61] Réknare A (ned)
[63] Réknare B (upp)
[64] Rdknare B (ned)
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5-16 Plint X30/3, digital ingang
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodul MCB 101 &r installerad i frekvensomformaren.
Folj funktionen som ndmns i 5-1*

5-17 Plint X30/4, digital ingang
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodul MCB 101 &r installerad i frekvensomformaren.
Folj funktionen som ndmns i 5-1*

5-18 Plint X30/4, digital ingang
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denna parameter &r aktiv d tillvalsmodul MCB 101 &r installerad i frekvensomformaren.
Folj funktionen som namns i 5-1*

5-19 Plint 37 Sakerhetsstopp

Option: Funktion:

[1] * Sékerhetsstoppslarm  Rullar ut frekvensomformaren nar sakerhetsstoppet &r aktiverat. Manuell dterstalining frdn LCP, digital ingdng
eller faltbuss.

[3] Automatisk  &terstall- Rullar ut frekvensomformaren nar sakerhetsstoppet &r aktiverat (plint 37 av). Nar sakerhetsstoppskrets aterstalls
ning av sakerhetsstopp fortsatter frekvensomformaren utan manuell dterstalining.

[4] PTC 1 Larm Rullar ut frekvensomformaren nar sakerhetsstoppet &r aktiverat. Manuell 3terstélining fran LCP, digital ingdng
eller faltbuss. Val 4 ar endast tillgdngligt nar termistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

[5] PTC 1 Varning Rullar ut frekvensomformaren nér sikerhetsstoppet &r aktiverat (plint 37 av). Nér sikerhetsstoppet terstélls
kommer frekvensomformaren att fortsatta utan manuell 8terstallning, om inte en digital ingdng som &r instélld
p& PTC-kort 1 [80] fortfarande &r aktiverad. Val 5 &r endast tillgéngligt nar termistorkortet MCB 112 PTC &r
anslutet.

[6] PTC 1 &rela A Valet anvéands nar PTC-tillvalet gatas tillsammans med en stoppknapp via ett sakerhetsrela till T-37. Rullar ut
frekvensomformaren nar sékerhetsstoppet ar aktiverat. Manuell 3terstélining fr&n LCP, digital ingdng eller falt-
buss. Val 6 &r endast tillgangligt nar termistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

[7] PTC 1 och reld W Valet anvands nar PTC-tillvalet gatas tillsammans med en stoppknapp via ett sdkerhetsrela till T-37. Rullar ut
frekvensomformaren nar sékerhetsstoppet &r aktiverat (plint 37 av). Nar sékerhetsstoppet &terstélls kommer
frekvensomformaren att fortsatta utan manuell &terstallning, om inte en digital ingdng som &r installd p& PTC-
kort 1 [80] (fortfarande) &r aktiverad. Val 7 &r endast tillgangligt nar termistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

[8] PTC 1 och reld A/W Detta val gor det méjligt att anvdnda en kombination av larm och varning. Val 8 &r endast tillgangligt nar ter-
mistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

[9] PTC 1 och reld W/A Detta val gor det méjligt att anvanda en kombination av larm och varning. Val 9 &r endast tillgangligt nar ter-
mistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

OBS!
N&r Autodterstallning/ Varning valjs kan frekvensomformaren anvandas for automatisk omstart.

o]
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Oversikt av funktioner, larm och varningar

Funktion

PTC 1 Larm

Ingen funktion
Sakerhetsstoppslarm
Sakerhetsstoppsvarning

PTC 1 Varning
PTC 1 &rela A

PTC 1 och reld W
PTC 1 och rela A/W
PTC 1 och rela W/A

Nr. PTC Rela

[0] - -

[1]* - Sakerhetsstopp [A68]
[3] = Sakerhetsstopp

[4] PTC 1 Sakerhetsstopp [A71] -

[5] TPC 1 Sakerhetsstopp [W71] -

[6] PTC 1 Sékerhetsstopp [A71] Sakerhetsstopp [A68]
[7] TPC 1 Sakerhetsstopp [W71] Sakerhetsstopp

[8] PTC 1 Sékerhetsstopp [A71] Sakerhetsstopp

[9] TPC 1 Sakerhetsstopp [W71] Sakerhetsstopp [A68]

W betyder varning och A betyder larm. Mer information finns i Larm och varningar i avsnittet Felsdkning i Design Guide eller handboken

Ett allvarligt fel relaterat till sakerhetsstopp kommer att ge ett larm: Far-

ligt fel.[A72]

2.8.4. 5-3* Digitala utgangar

Parametrar foér konfigurering av utgdngsfunktionerna for utgdngsplintarna. De tva digitala utgéngarna av typen "fast tillstdnd" & gemensamma for plint
27 och 29. Sétt I/O-funktionen for plint 27 i par. 5-01 Plint 27 ldge, och satt dven I/O-funktionen for plint 29 i par. 5-02 Plint 29 /dge. Dessa parametrar
kan inte andras medan motorn &r igéng.

[0] Ingen funktion
[1] Styrning klar
[2] Frekvensomformare
redo
[3] Enhet klar / fjarr
[4] Aktivera/ingen varn.
[5] VLT kér
[6] Kor / ingen varning
[7] Kor i omr. / ingen v.
[8] Kor pd ref./ej varn.
[9] Larm
[10] Larm eller varning
[11] P& momentgrans
[12] Utanfor stromomr.
[13] Under strém, 1&g
[14] Over strém, hog
[15] Utanfor omréde
[16] Under varvtal, I&gt
[17] Over varvtal, hégt
[18] Utanfor dterk.omr.
[19] Under 8terk., 1&g
[20] Over 8terk., hog
[21] Termisk varning
[22] Klar, ej term.varn.
[23] Fjarr, klar, ing. term.

Standardinstélining for alla digitala utgdngar och reldutgéngar
Styrkortet har nédtspanning.

Frekvensomformaren &r klar for drift och har signal pd styrkortet.

Frekvensomformaren &r klar for drift och ar i laget Auto On.
Driftklar. Inga start- eller stoppkommandon (Start ej aktiv) har getts. Det finns inga varningar.
Motorn kérs.

Utvarvtalet ar hogre an instéllt varvtal i par. 1-81Min. varvial for funktion vid stopp [RPM]. Motorn kors och det
foreligger ingen varning.

Motor kér inom det programmerade strom- och varvtalsomrdde som stallts in i par. 4-50 till par. 4-53. Det finns
inga varningar.

Motorn kérs pa referensvarvtal.

Ett larm aktiverar utgdngen. Det finns inga varningar.

Ett larm eller en varning aktiverar utgéngen.

Momentgrénsen som angetts i par. 4-16 eller par. 1-17 har 6verskridits.
Motorstrommen ligger utanfor det omréde som angetts i parameter 4-18.
Motorstrommen &r lagre an den som angetts i par. 4-50.

Motorstrommen &r hogre an den som angetts i par. 4-51.

Utfrekvensen ligger utanfor frekvensomrddet som stéllts in i ndgon av begrénsningsparametrarna.
Utvarvtalet ar lagre &n det som angetts i par. 4-52.

Utvarvtalet &r hogre @n det som angetts i par. 4-53.

Utanfor dterkopplingsomradet installt i par 4-56 och 4-57.

Varning 18g &terkoppling.

Aterkopplingen &r dver gransen som satts i par. 4-57 Varning Sterkoppling hog.

Termisk varning slds pd nar temperaturen &r hogre &n grénsen for motor, frekvensomformare, bromsmotstand
eller termistor.

Frekvensomformaren ar klar for drift och det finns ingen varning om 6verhettning.

Frekvensomformaren ar klar for drift och &r i laget Auto On. Ingen varning for dverhettning foreligger.
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[24]

[25]

[26]
[27]

[28]
[29]
[30]

[31]

[32]

[33]

[40]
[41]
[42]
[45]
[46]

[47]

[51]
[55]
[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

[71]

[72]

[73]

[74]

[75]

84

Klar, spanning OK

Reversering

Buss OK

Momentgrans och
stopp

Broms, ingen varning
Broms klar, inga fel

Bromsfel (IGBT)

Reld 123

Mek. bromsstyrning
Sak.stopp aktiverat
(endast FC 302)
Utanfor ref.omr.

Under referens, I8g
Over referens, hég

Busstyrn.

Busstyrn. pd vid ti-
meout

Busstyrn. av vid ti-
meout

MCO-styrning
Pulsutgéng

Komparator 0

Komparator 1

Komparator 2

Komparator 3

Komparator 4

Komparator 5

Logisk regel 0

Logisk regel 1

Logisk regel 2

Logisk regel 3

Logisk regel 4

Logisk regel 5

Danfiti

Frekvensomformaren &r klar for drift och natspanningen ligger inom foreskrivet spanningsomrade (se avsnittet
Allménna specifikationer).

Reversering. Logisk "1"nar CW-motorn roterar medurs. Logisk "0" nar CCW-motorn roterar moturs. Om motorn
inte roterar kommer utgdngen att folja referensen.

Kommunikationen via den seriella kommunikationsporten &r aktiv (ingen timeout).

Anvénds for att utfora utrullningsstopp och vid momentgrans. Om frekvensomformaren har fatt en stoppsignal
och befinner sig p& momentgrénsen &r signalen logisk "0".

Broms ar aktiv och det finns inga varningar.
Broms ar klar for drift och det finns inga fel.

Utgéng &r logisk "1" nér bromsens IGBT &r kortsluten. Anvand den héar funktionen for att skydda frekvensom-
formaren om det skulle uppstd nagot fel i bromsmodulerna. Anvand utgdngen/reldet for att sl frén natspan-
ningen fran frekvensomformaren.

Reldet &r aktivt nar Styrord [0] har valts i parametergrupp 8-**,

Gor det méjligt att styra en extern mekanisk broms. Se beskrivning i avsnittet Styrning av mekanisk broms och
parametergrupp 2-2*.

Anger att sakerhetsstoppet pa plint 37 har aktiverats.

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 0 har utvarderats som TRUE &r utgdngen "hdg". I annat fall &r den
lllagll-

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 1 har utvarderats som TRUE &r utgdngen "hdg". I annat fall &r den
"lég".

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 2 har utvarderats som SANT &r utgdngen hdg. I annat fall & den
"|3g".

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 3 har utvarderats som SANT ar utgdngen hdg. I annat fall &r den
"lég".

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 4 har utvarderats som SANT ar utgdngen hdg. I annat fall &r den
lllggn.

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 5 har utvarderats som TRUE &r utgdngen "hdg". I annat fall &r den
lllég".

Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 0 har utvarderats som SANT &r utgéngen hég. I annat fall &r den
lllégvl.

Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 1 har utvarderats som SANT &r utg&ngen hég. I annat fall &r den
"lég".

Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 2 har utvarderats som SANT &r utgdngen hdg. I annat fall &r den
"|5g".

Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 3 har utvarderats som SANT &r utgdngen hdg. I annat fall &r den
"lég".

Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 4 har utvarderats som SANT &r utgdngen hdg. I annat fall &r den
lllagll-

Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 5 har utvarderats som SANT &r utg&ngen hég. I annat fall &r den
"lég".
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[80]

[81]

[82]

[83]

[84]

[85]

[120]

[121]

[122]
[123]

[124]

[125]

[126]

SL, digital utgdng A

SL, digital utgdng B

SL, digital utgéng C

SL, digital utgdng D

SL, digital utgdng E

SL, digital utgdng F

Lokal ref. aktiv

Extern ref. aktiv

Inget larm

Startkmd. aktivt

Kor reverserat

Enhet i Iage Hand

Enhet i Iage Auto

Se par. 13-52 SL-regulatorfunktioner. Ingé&ngen blir hog nar Smart Logic-funktion [39] Ange diig. ut. A hég utfors.
Utgdngen blir 1&g nar Smart Logic-funktion [32] Ange dig. utgéng. A I3g utfors.

Se par. 13-52 SL-regulatorfunktioner. Ingé&ngen blir hég nar Smart Logic-funktion [39] Ange diig. ut. A hdg utfors.
Ingdngen blir 1&g nar Smart Logic-funktion [33] Ange diig. utgéng. A Ii8g utfors.

Se par. 13-52 SL-regulatorfunktioner. Ingdngen blir h6g nar Smart Logic-funktion [40] Ange dig. utgéng. A
hdg utférs. Ingdngen blir "Idg" nar Smart Logic-funktion [34] Ange dig. utgdng. A Iég utfors.

Se par. 13-52 SL-regulatorfunktioner. Ingdngen blir h6g nar Smart Logic-funktion [41] Ange dig. utgéng. A
hdg utférs. Ingéngen blir 18g nar Smart Logic-funktion [35] Ange dig. utgéng. A I8g utfors.

Se par. 13-52 SL-regulatorfunktioner. Ing&ngen blir hég nér Smart Logic-funktion [42] Ange dig. utgéng. A
hdg utférs. Ingdngen blir [8g nar Smart Logic-funktion [36] Ange dig. utgdng. A I8g utfors.

Se par. 13-52 SL-regulatorfunktioner. Ingdngen blir hég nér Smart Logic-funktion [43] Ange dig. utgéng. A
hdg utférs. Ingdngen blir 18g ndr Smart Logic-funktion [37] Ange dig. utgdng. A I8g utfors.

Utgéngen blir "hég" om par. 3-13 Referensplats = [2] "Lokal" eller nar par. 3-13 Referensplats = [0] Lénkat till
Hana/Auto samtidigt som LCP &r i laget Hand pa.

Utgéngen blir hbg om par. 3-13 Referensplats = Extern [1] eller Lankat till Hand/Auto [0] samtidigt som LCP &r
i laget [Auto on].

Utg8ngen &r hég da inget larm foreligger.

Utgdngen &r hdg nar det finns ett aktivt startkommando (dvs. via digital ingdngsanslutning till buss eller [Hand
on] eller [Auto on]) och inget stopp- eller startkommando &r aktivt.

Utgéngen &r hég nar frekvensomformaren koérs moturs (det logiska resultatet av statusbitarna "kér" OCH "re-
versering").

Utgdngen &r hog nar frekvensomformaren &r i ldget Hand on (vilket anges av att lysdioden ovanfér [Hand on]
ar tand).

Utgéngen &ar hdg nar frekvensomformaren &r i laget Hand on (vilket anges av att lysdioden ovanfor [Auto on]
ar tand).

5-30 Plint 27, digital utgang

Option:
[45]

[46]

[471

Busstyrn.

Busstyrn. p& vid ti-

meout

Busstyrn. av vid ti-

meout

Funktion:

Styr utgdngen via bussen. Status fér utgdngen anges i par. 5-90. Utgéngsstatus bibehélls i handelse av bussti-
meout.

Styr utgdngen via bussen. Status fér utgdngen anges i par. 5-90. I handelse av busstimeout ar utgdngsstatus
stalld till hég (On).

Styr utgdngen via bussen. Status for utgédngen anges i par. 5-90. I handelse av busstimeout ar utgdngsstatus
stalld till 1&g (Off).

5-31 Plint 29, digital utgang

Option:
[45]

[46]

[47]

Busstyrn.

Busstyrn. pd vid ti-

meout

Busstyrn. av vid ti-

meout

Funktion:

Styr utgdngen via bussen. Status for utgdngen anges i par. 5-90. Utgdngsstatus bibehélls i handelse av bussti-
meout.

Styr utgdngen via bussen. Status fér utgdngen anges i par. 5-90. I handelse av busstimeout &r utgdngsstatus
stalld till hog (On).

Styr utgdngen via bussen. Status fér utgdngen anges i par. 5-90. I handelse av busstimeout ar utgdngsstatus
stélld till 1&g (Off).

Denna parameter géller bara for FC 302.

5-32 Plint X30/6, digital utgang (MCB 101)

Option:
(o] *

Ingen funktion

Funktion:

Denna parameter &r aktiv d tillvalsmodul MCB 101 &r monterad i frekvensomformaren.
Folj funktionen som namns i 5-3*
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5-33 Plint X30/7, digital utgang (MCB 101)

Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodul MCB 101 & monterad i frekvensomformaren.
Folj funktionen som namns i 5-3*

2.8.5. 5-4* Relaer

Parametrar for konfiguration av tidtagnings- och utgdngsfunktionerna for relder.

5-40 Funktionsrela

Option: Funktion:

Reld 2 finns endast p& FC 302. Par. 5-40 fungerar pd samma satt som for par. 5-3*, inklusive tillval 36 och 37.
Par. 5-40 har samma tillval som par. 5-30, inklusive tillval 36 och 37. Reld 2 finns endast pd FC 302. Reld 3, 4,
5 och 6 ar inkluderade i relatillvalsmodulen MCB 113. Reld 7, 8 och 9 ar inkluderade i relatillvalsmodulen MCB

105.

[0] (Reld 1)

[1] (Reld 2)

[2] Rela 3

[3] Reld 4

[4] Reld 5

[5] Reld 6

[6] Rela 7

[71 Reld 8

[8] Reld 9

[36] Styrord, bit 11
[37] Styrord, bit 12

5-41 Till-fordr., rela

Ange inkopplingsfordrdjning for reldet. Valj ett tillgangligt mekaniskt rela och MCO 105 i en matrisfunktion. Se par.
5-40.

Matris [8] (Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 7 [6], Rela 8 [7], Rela 9 [8])

0,01 s* [0,01 - 600,00s ]

130BA171.10
Vald —_—
héndelse |
Relautgdng
>
Tillslagsfordréjning Franslagsfordrojning
P 5-41 P 5-42
Vald
héandelse

Relautgdng

Tillslagsférdrojning
P 5-41
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5-42 Fran-fordr., rela
Ange frénslagsfordrajning for reldet. Valj ett tillgéngligt mekaniskt reld och MCO 105 i en matrisfunktion. Se par. 5-40.

Matris [8] (Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 7 [6], Rela 8 [7], Rela 9 [8])

* -
0,01 s™ [0,01 - 600,00 s.] SR

Vald _ J

héndelse

Relautgdng
Tillslags- Frénslags-
fordréjning  férdrdjning
P 5-41 P 5-42

Om tillst&ndet for en utvald handelse férandras innan de timers som réknar ned av- och pa-férdrojningen I6per
ut, paverkas inte reldutsignalen.

2.8.6. 5-5* Pulsingang

Pulsingdngsparametrarna anvénds for att definiera en lamplig 6ppning for impulsreferensomrddet genom att konfigurera pulsingdngsinstaliningen for
skala och filter. Ingéngsplint 29 eller 33 fungerar som frekvensreferensing&ng. Stall in plint 29 (par. 5-13) eller plint 33 (par. 5-15) till Pulsingdng [32].
Om plint 29 anvands som ingdng, satt par. 5-01 till Zngéng [0].

Ref. 15UBAV/6.10
[varv/min.]
Hogt
ref.varde
P 5-53/
p5-58 |
|
|
5 |
gt
ref.varde I
P 5-52/ | -
p 5-57 T t >
L&g frekv. Hég frekv. 1ngdng
P 5-50/ P5-51/  [Hz]
P 5-55 P 5-56
5-50 Plint 29, l1ag frekvens
Range: Funktion:
100 HzX [0 - 110000 Hz] Ange den 13ga frekvensgréansen enligt motorns 1dga axelvarvtal (dvs. det l8ga referensvardet) i par. 5-52. Se

diagrammet i detta avsnitt.
Denna parameter finns endast fér FC 302.

5-51 Plint 29, hdg frekvens

Range: Funktion:
100 Hz [0 - 110000 Hz] Ange den hoga frekvensgransen enligt motorns hdga axelvarvtal (dvs. det hoga referensvardet) i par. 5-53.
Denna parameter finns endast fér FC 302.

5-52 Plint 29, lagt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:

0.000% [-1000000,000 - par. 5-53] Ange gransen for 13gt referensvérde for motorns axelvarvtal [v/m]. Detta &r dven det lagsta &terkopplingsvardet,
se dven par. 5-57. Valj plint 29 till digital utgdng (par. 5-02 =Utgdng [1] och par. 5-13 = lampligt varde).
Denna parameter finns endast fér FC 302.
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5-53 Plint 29, hogt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:
1500.000% [Par. 5-52 - Ange det higa referensvardet [v/m] for motorns axelvarvtal och det higa dterkopplingsvérdet, se dven par. 5-58.
1000000,000] Valj plint 29 som en digital utgdng (par. 5-02 = Utgdng [1] och par. 5-13 = lampligt varde).

Denna parameter finns endast for FC 302.

5-54 Pulsfilter, tidskonstant nr 29
Range: Funktion:

100 ms* [1 - 1000 ms] Ange tidskonstanten for pulsfiltret. Pulsfiltret ddmpar svdangningarna i terkopplingssignalen, som &ar en fordel
om det &r mycket stérningar i systemet. Ett hogt tidskonstantvarde resulterar i battre ddmpning men 6kar dven
tidsfordrdjningen genom filtret. Denna parameter finns endast fér FC 302.
Du kan inte &ndra denna parameter ndr motorn kors.

5-55 Plint 33, Iag frekvens

Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Ange den 13ga frekvensen enligt det Idga motorvarvtalet i par. 5-57 s att det motsvarar motorns axelvarvtal. Se
diagrammet i detta avsnitt.

5-56 Plint 33, hdg frekvens
Range: Funktion:
100 Hz* [0 - 110000 Hz] Ange den hdga frekvensen enligt motoraxelns hoga varvtal (dvs. det hdga referensvérdet) i par. 5-58.

5-57 Plint 33, Iagt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:

0.000 * [-100 000,000 — par. 5-58] Ange det 1&ga referensvérdet [RPM] for motoraxelns varvtal. Detta &r dven det I1dga dterkopplingsvérdet, se &ven
par. 5-52.

5-58 Plint 33, hogt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:

1500.000% [Par. 5-57 - 100000,000] Ange det hoga referensvardet [v/m] for motorns axelvarvtal. Se dven par. 5-53 Plint 29, hogt ref./Sterkopp-
lingsvérde Value.

5-59 Pulsfilter, tidskonstant nr 33
Range: Funktion:

100 ms [1 - 1000 ms] Ange tidskonstanten for pulsfiltret. L&gpassfiltret minskar pdverkan pd och dédmpar svangningarna i aterkopp-
lingssignalen fran styrningen.
Detta &r en fordel bland annat da signalen &r behaftad med manga storningar. Du kan inte dndra denna para-
meter nér motorn kérs.

2.8.7. 5-6* Pulsutgang

Parametrar for konfigurering av skalnings- och utgdngsfunktionerna fér pulsutgéngar. Pulsutgéngarna é&r tilldelade plint 27 eller 29. Vélj plint 27 utgang
i par. 5-01 och plint 29 utgdng i par. 5-02.
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Utgéngsvirde 1308A089.1
Hégt
utgdngsviarde + — — — — — — —
P 5-60(term27)
P 5-63(term29) |
I
I
I
I
! -
Hog frekv. Utg8ne
P 5-62(term27) [Hz]
P 5-65(term29)

Tillval for visning av utgéngsvariabler:

Parametrar for konfigurering av skalnings- och utgdngsfunktionerna for pulsutgdngar. Pulsutgdngarna &r tillde-
lade plint 27 eller 29. V&lj plint 27 utgdng i par. 5-01 och plint 29 utgéng i par. 5-02.

[0] * Ingen funktion

[45] Busstyrning

[48] Timeout for busstyr-
ning

[51] MCO-styrning

[100] Utfrekvens

[101] Referens

[102] Aterkoppling

[103] Motorstrom

[104] Moment i férhéllande
till grédnsvérde

[105] Moment i férhéllande
till nominellt

[106] Effekt

[107] Varvtal

[108] Moment

[109] Max. utfrek

5-60 Plint 27, pulsutgangsvariabel

Option: Funktion:

[0] Ingen funktion Valj variabeln fér visning pa display for plint 27.
Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

5-62 Pulsutgang, maximifrekvens #27
Range: Funktion:

5000 Hz¥ [0 - 32000 Hz] Stéll in den maximala frekvensen for plint 27 enligt utgdngsvariabeln vald i par. 5-60.
Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

5-63 Plint 29, pulsutgangsvariabel
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Valj variabeln for visning p& display for plint 29. Denna parameter finns endast for FC 302.
Du kan inte éandra denna parameter nar motorn kors.
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5-65 Pulsutgang, maximifrekvens #29

Option: Funktion:

[5000 Hz] * 0 -32000 Hz Stéll in den maximala frekvensen pd plint 29 enligt utgdngsvariabeln som anges i par. 5-63.
Du kan inte &ndra denna parameter ndr motorn kors.

5-66 Plint X30/6, pulsutgangsvariabel
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Valj variabeln for avldsningen av plint X30/6. Du kan inte andra denna parameter ndr motorn kors.
Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodul MCB 101 &r installerad i frekvensomformaren.

5-68 Pulsutgang, maximifrekvens #X30/6
Range: Funktion:
5000 HZ¥ [0 - 32 000 Hz] Valj maximifrekvensen p& plint X30/6 enligt utgdngsvariabeln i par. 5-66. Du kan inte dndra denna parameter

nar motorn kérs.
Denna parameter &r aktiv dd tillvalsmodul MCB 101 &r monterad i frekvensomformaren.

2.8.8. 5-7* 24 V-pulsgivaring.

Parametrar for instdlining av 24 V-pulsgivare.

Anslut 24 V-pulsgivaren till plint 12 (24 V DC-férsorjning), plint 32 (kanal A), plint 33 (kanal B) eller plint 20 (GND-jord). De digitala ingdngarna 32/33 &r
aktiva for pulsgivaringdngar nér du véljer 24 V-pulsgivare i par. 1-02 och par. 7-00. Den pulsgivare som anvénds &r av 24 V-typ med dubbla kanaler (A
och B). Max. ing&ngsfrekvens: 110 kHz.

13UBAUY0.11

+24V DC

o
%
ofs]A
RIFE
O[)3|cND
JOoOo[4

@l
[CO[
[OO[
[OO[
JoolR
JOoOol%

24 V- eller 10-30 V-pulsgivare

5-70 Plint 32/33 pulser per varv

Range: Funktion:

1024 PPR* [128 - 4096 PPR] Stall in pulsgivarens pulser per varv p& motoraxeln. Las av det rétta vérdet fr@n pulsgivaren.
Du kan inte &ndra denna parameter ndr motorn kors.

90 MG.33.M3.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M 2. Sa har programmerar du

5-71 Plint 32/33, pulsgivarriktning

Option: Funktion:
Andra pulsgivarens avlésta rotationsriktning utan att &ndra ledningarna till pulsgivaren.

[0] ES Medurs Stéller in kanal A 90° (elektriska grader) efter kanal B vid rotation medurs p& pulsgivarens axel.

[1] Moturs Stéller in kanal A 90° (elektriska grader) fére kanal B vid rotation medurs pd pulsgivarens axel.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

2.8.9. 5-9*Busstyrning

Denna parametergrupp valjer digitala utgéngar och reldutgdngar via en faltbussinstalining.

5-90 Busstyrning, digital & rela

Option: Funktion:

[0] * 0-FFFFFFFF Denna parameter inneh8ller status p& de digitala utgéngar och relder som styrs av bussen.
En logisk "1" indikerar att utgdngen &r hdg eller aktiv.
En logisk "0" indikerar att utgdngen &r I3g eller inaktiv.

Bit 0 Digital utgdng plint 27

Bit 1 Digital utg8ng plint 29

Bit 2 Digital utgdng plint X30/6

Bit 3 Digital utgdng plint X30/7

Bit 4 Reld 1, utgéngsplint

Bit 5 Reld 2, utgdngsplint

Bit 6 Tillval B, reld 1, utgdngsplint
Bit 7 Tillval B, rela 2, utgdngsplint
Bit 8 Tillval B, reld 3, utgéngsplint
Bit 9-15 Reserverade for framtida plintar
Bit 16 Tillval C, reld 1, utgdngsplint
Bit 17 Tillval C, reld 2, utgdngsplint
Bit 18 Tillval C, reld 3, utgéngsplint
Bit 19 Tillval C, reld 4, utgdngsplint
Bit 20 Tillval C, reld 5, utgdngsplint
Bit 21 Tillval C, reld 6, utgdngsplint
Bit 22 Tillval C, reld 7, utgéngsplint
Bit 23 Tillval C, reld 8, utgdngsplint
Bit 24-31 Reserverade for framtida plintar

5-93 Pulsutg. nr 27, busstyrning

Range: Funktion:
0%* [0.00 - 100.00%] Stéller in den frekvens som Gverfors till utgdngsplint 27 nar plinten konfigureras som "Busstyrning" i par. 5-60
[45].

5-94 Pulsutg. 27, forinstélld timeout
Range: Funktion:

0.00%* [0.00 - 100.00%] Staller in den utgdngsfrekvens som verférs till utgdngsplint 27 nér plinten konfigureras som "Busstidsgrans” i
par. 5-60 [48] och en timeout upptécks.

5-95 Pulsutgang nr 29, busstyrning

Range: Funktion:
0%* [0.00 - 100.00%] Stéller in den frekvens som Gverfors till utgdngsplint 29 nér plinten konfigureras som "Busstyrning" i par. 5-60
[45].

Denna parameter galler bara fér FC 302.

5-96 Pulsutg. 29, forinstéalld timeout

Range: Funktion:

0.00%* [0.00 - 100.00%] Stéller in den utgdngsfrekvens som Gverfors till utgéngsplint 29 nér plinten konfigureras som "Busstidsgrans" i
par. 5-60 [48] och en timeout upptécks.
Denna parameter géller bara for FC 302.
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2.9. Parametrar: Analog in/ut

2.9.1. 6-** Analog 170

Parametergrupp for att konfigurera analog ingdng och utgang.

2.9.2. 6-0* Analogt 1/0-lage

De analoga ing&ngarna kan fritt allokeras till antingen spanning (FC 301: 0,.10 V, FC 302: 0..+/- 10 V) eller strém (FC 301/302: 0/4..20 mA) ingdng.

OBS!
Termistorer kan anslutas antingen till en analog eller en digital ingang.

6-00 Spann.for. 0, tidsgrans

Range: Funktion:

10 s* [1-995] Ange perioden foér Spann.for. 0, tidsgréns. Spann.for. 0, tidsgréns ar aktiv for analoga ingéngar, dvs. plint 53
eller plint 54, allokerade till strom och anvanda som referens- eller dterkopplingskallor. Om véardet for referens-
signalen pd den valda stromingdngen faller under 50 % av vérdet i par. 6-10, par. 6-12, par. 6-20 eller par. 6-22
under langre tid @n den som stéllts in i par. 6-00, kommer funktionen som valts i par. 6-01 att aktiveras.

6-01 Spann.for. O, tidsg.funktion
Option: Funktion:

Valj tidsgransfunktion. Funktionen angiven i par. 6-01 aktiveras om insignalen pd plint 53 eller 54 ligger under
50 % av vardet for plint 6-10, 6-12, 6-20 eller 6-22 under den tidsperiod som definieras i par. 6-00. Om flera
timeouter sker samtidigt, prioriterar frekvensomformaren timeoutfunktionerna enligt féljande:

1. Par. 6-01 Spédnningsférande nolla tidsgrans-funktion
2. Par. 5-74 Funktion for pulsgivarbortfall

3. Par. 8-04 Tidsgrdnsfunktion for styrord
Du kan valja mellan féljande alternativ for frekvensomformarens utfrekvens:

Du kan vélja mellan féljande alternativ for frekvensomformarens utfrekvens:
. [1] frysas vid aktuellt vérde

D [2] tvangsstyras till stopp
e [3] tvdngsstyras till joggvarvtal
. [4] tv@ngsstyras till max. varvtal

e [5] tvdngsstyras till stopp och tripp

[0] * Av

[1] Frys utgéng
[2] Stopp

[3] Jogg

[4] Maxvarvtal

[5] Stopp och tripp

2.9.3. 6-1* Analog ingang 1

Parametrar for konfigurering av skalning och grénser for analog ingdng 1 (plint 53).
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Ref./&terkoppling 5
[RPM] §
Par 6-xx 1500
"Higt ref./ P
aterkopplings—
virde ppiings 1200
900 7
600
300
Par 6-xx
‘Lagt ref./ 150
I
varde Ex. iv 5 56 TEV—
Par 8- ar 6-xx
'LB; sp::nlna' eller  'H8g spanning’ eller Analog ingéng
*Svag strdm® ‘Stark sirSm”

6-10 Plint 53, &g spanning
Range: Funktion:

0,07 V¥ [FC301: 0V - par. 6-11]  Ange vardet for 18g spanning. Detta skalningsvérde for analoga ingdngar bor motsvara minsta referensvérde,
[FC 302: -10 V - par. 6-11] anges i par. 6-14. Se aven avsnittet Referenshantering.

6-11 Plint 53, hég spanning
Range: Funktion:

10,0 Vi [Par. 6-10 till 10,0 V] Ange vérdet for hog spanning. Detta skalningsvarde for analoga ingéngar b6r motsvara det héga referens-/
dterkopplingsvardet som anges i par. 6-15.

6-12 Plint 53, svag strom
Range: Funktion:

0,14 m AX [0,0 till par. 6-13 mA] Ange vérdet for 1&g spanning. Denna referenssignal bor motsvara minsta referensvérde, anges i par. 3-02. Vardet
maste stéllas p& >2 mA for att tidsgransfunktionen i par. 6-01 ska aktiveras.

6-13 Plint 53, stark strom
Range: Funktion:

20,0 m AX [ Par. 6-12 till 20,0 mA] Ange det hdga stromvardet som motsvarar det higa referens-/aterkopplingsvardet som anges i par. 6-15.

6-14 Plint 53, Iagt ref./aterkopplings varde
Range: Funktion:

0,000 enhet® [-1000000,000 till par. Ange vardet for skalning av analoga ingdngar som motsvarar den ldga spanning/l&ga strém som anges i par.
6-15] 6-10 och 6-12.

6-15 Plint 53, hogt ref./aterkoppling varde

Range: Funktion:
1500,000 enhet™ [Par. 6-14 til Ange vérdet for skalning av analoga ingéngar som motsvarar maximivérdet for referenséterkoppling, anges i par.
1000000,000] 6-11 och 6-13.

6-16 Plint 53, tidskonstant for filter
Range: Funktion:

0,001 ¥ [0,001 - 10,000 s] Ange tidskonstant. Detta ar en tidskonstant for ett 1:a ordningens I&gpassfilter for undertryckning av elektriskt
brus i plint 53. Ett hogt tidskonstantvdrde forbattrar ddmpningen men okar dven tidsfordréjningen genom filtret.
Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

2.9.4. 6-2* Analog ingang 2

Parametrar for konfigurering av skalning och grénser fér analog ingdng 2 (plint 54).
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6-20 Plint 54, 1ag spanning
Range: Funktion:

0,07 Vi [FC 301: 0 V - par. 6-11] Ange vardet for 1&g spanning. Detta skalningsvérde for analoga ingdngar bér motsvara minsta referensvérde,
[FC 302: -10 V - par. 6-11] anges i par. 3-02. Se aven avsnittet Referenshantering.

6-21 Plint 54, hdg spanning

Range: Funktion:

10,0 vk [Par. 6-20 till 10,0 V] Ange vardet for hig spanning. Detta skalningsvérde for analoga ingdngar bor motsvara det hoga referens-/
dterkopplingsvérde som anges i par. 6-25.

6-22 Plint 54, svag strom

Range: Funktion:

0,14 m AX [0,0 maA till par. 6-23] Ange vardet for 18g spanning. Denna referenssignal bér motsvara minsta referensvérde, anges i par. 3-02. Vardet
mdste stéllas pd >2 mA for att tidsgransfunktionen i par. 6-01 ska aktiveras.

6-23 Plint 54, stark strom
Range: Funktion:

20,0 m AX [Par. 6-22 till - 20,0 mA] Ange det hdga strémvardet som motsvarar det higa referens-/3terkopplingsvardet som anges i par. 6-25.

6-24 Plint 54, lagt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:
0,000 enhet® [-1000000,000 till par. Ange skalningsvardet for analoga ingéngar som motsvarar minimivardet for referensdterkoppling, anges i par.

6-25 Plint 54, hogt ref./aterkopplingsvarde

Range: Funktion:

1500,000 enhet® [Par. 6-24 till Ange vardet for skalning av analoga ingdngar som motsvarar maximivardet for referensdterkoppling, anges i par.
1000000,000] 3-03.

Range: Funktion:

0,001 ok [0,001 - 10,000 s] Ange tidskonstant. Detta &r en tidskonstant for ett 1:a ordningens lagpassfilter for undertryckning av elektriskt

brus p& plint 54. Ett hogt tidskonstantvérde forbattrar dédmpningen men Gkar dven tidsfordréjningen genom
filtret.
Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

2.9.5. 6-3* Analog ingang 3 (MCB 101)

Parametergrupp for att konfigurera skala och granser for analog ingéng 3 (X30/11), placerad p4 tillvalsmodulen MCB 101.

6-30 Plint X30/11, Iag spanning

Range: Funktion:

0,07 v [0 - par. 6-31] Staller in vérdet for skalning av analoga ingdngar sd att det motsvarar vérdet for 18g referens/aterkoppling (anges
i par. 6-34).

Range: Funktion:

10,0 V¥ [Par. 6-30 till 10,0 V] Stéller in vérdet for skalning av analoga ingéngar sd att det motsvarar vérdet for hog referens/éterkoppling (anges
i par. 6-35).

6-34 Plint X30/11, lagt ref./aterkopplings varde
Range: Funktion:

0,000 enhet* [1000000,000 till par. Staller in vérdet for skalning av analoga ing&ngar s& att det motsvarar vérdet for 1&g spanning (anges i par. 6-30).
6-35]
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6-35 Plint X30/11, hogt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:
1500,000 enhet [Par. 6-34 till Stéller in vardet for skalning av analoga ingéngar s& att det motsvarar vérdet fér hog spanning (anges i par.
1000000,000] 6-31).

6-36 Plint X30/11, tidskonstant for filter
Range: Funktion:

0,001 ¥ [0,001 - 10,000 s] En tidskonstant for ett 1:a ordningens ldgpassfilter for undertryckning av elektriskt brus pa plint X30/11.
Par. 6-36 kan inte andras nar motorn &r igéng.

2.9.6. 6-4* Analog ingadng 4 (MCB 101)

Parametergrupp for att konfigurera skala och granser for analog ingdng 4 (X30/12), placerad pa tillvalsmodulen MCB 101.

6-40 Plint X30/12, Iag spanning

Range: Funktion:
0,7 V¥ [0 till par. 6-41] Stéller in vardet for skalning av analoga ingdngar sd att det motsvarar vérdet for 18g referens/aterkoppling (anges
i par. 6-44).

6-41 Plint X30/12, hoég spanning
Range: Funktion:

10,0 Vi [Par. 6-40 till 10,0 V] Stéller in vérdet for skalning av analoga ingéngar sd att det motsvarar vardet for hig referens/aterkoppling som
anges i par. 6-45.

6-44 Plint X30/12, lagt ref./aterkopplings varde
Stéller in den analoga ingdngens skalningsvarde till 13voltsvardet som angavs i par. 6-40.

0,000 enhet* [-1 000 000,000 till
par. 6-45]

6-45 Plint X30/12, hogt ref./aterkopplings varde

Range: Funktion:
1500,000 enhet® [Par. 6-44 till Staller in vardet for skalning av analoga ingdngar sd att det motsvarar vardet for hég spanning som anges i par.
1000000,000] 6-41.

6-46 Plint X30/12, tidskonstant for filter
Range: Funktion:

0,001 gk [0,001 - 10,000 s] En tidskonstant for ett 1:a ordningens ldgpassfilter for undertryckning av elektriskt brus pd plint X30/12.
Par. 6-46 kan inte dndras nar motorn &r igéng.

2.9.7. 6-5* Analog utgang 1

Parametrar for skalnings- och granskonfiguration for analog utgéng 1, dvs. plint 42. Analoga utgéngar ar strémutgdngar: 0/4 — 20 mA. Gemensam plint
(plint 39) & samma plint och har samma elektriska spanning for analog gemensam och digital gemensam anslutning. Uppl6sningen pa analog utgang &r
12 bitar.

6-50 Plint 42, utgang

Option: Funktion:
Valj funktionen fér Plint 42 som en analog stromutgdng.
[0] Ingen funktion
[52] MCO 305 0-20 mA
[53] MCO 305 4-20 mA
[100] Utfrekvens 0-20 mA
[101] Referens 0-20 mA
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[102]
[103]
[104]

[105]

[106]
[107]
[108]
[109]

[130]
[131]
[132]
[133]
[134]

[135]

[136]
[137]
[138]
[139]
[140]
[141]

[142]

[150]

Rterkoppling
Motorstrom 0-20 mA

Moment rel. gréns 0-20
mA

Moment rel. nominellt
0-20 mA

Effekt
varvtal
Moment

Max utfrekvens 0-20
mA

Utfrekvens 4-20 mA
Referens 4-20 mA
Aterkoppling 4-20 mA
Motorstréom 4-20 mA

Moment % grans 4-20
mA

Moment % nom 4-20
mA

Effekt 4-20 mA

Varvtal 4-20 mA
Moment 4-20 mA
Busstyrn. 0-20 mA
Busstyrn. 4-20 mA
Busstyrn. 0-20 mA, ti-

meout
Busstyrn. 4-20 mA, ti-
meout

Max utfrekvens 4-20
mA

M FC300 Programmeringshandbok

6-51 Plint 42, utgang min-skala

Se diagrammet nedan for mer information.

0%* [0 - 200 %]

Skala den minimala utgdngen for den valda analoga signalen vid plint 42 som en procentandel av det maximala
signalvardet. Om exempelvis 0 mA (eller 0 Hz) 6nskas vid 25 % av maximalt utgdngsvarde, programmeras 25
%. Skalvarden upp till 100 % kan aldrig vara hdgre &n motsvarande instéllning i par. 6-52.

6-52 Plint 42, utgdng max-skala

Range:

100 %* [000 — 200%]

Funktion:

Skala den maximala utgdngen for den valda analoga signalen vid plint 42. Sétt vérdet p& det maximala vardet
for aktuell signalutgdng. Skala utgéngen s& att den ger mindre an 20 mA strém vid full skala; eller 20 mA vid en
utgdng under 100 % av maximalt signalvérde. Om den 6nskade utstrémmen &r 20 mA vid ett vérde mellan 0-100
% av full utgdng, programmeras procentvérdet i parametern, dvs. 50 % = 20 mA. Om du vill ha en strém p8
mellan 4 och 20 mA vid maximal utgdng (100 %) beréknar du procentvérdet enligt foljande:

20 mA | onskad maximal strém x 100 % je. 10 mA - % X100 = 200%
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6-53 Plint 42, busstyrning for utgang

Range: Funktion:
0.00%* [0.00 — 100.00 %] Innehdller nivdn pd utgdng 42 om den styrs av buss.

6-54 Plint 42, forinst. timeout for utgang

Range: Funktion:

0.00%* [0.00 — 100.00 %] Innehdller forinstallt varde for utgdng 42.
I héndelse av en busstimeout nar en timeoutfunktion har valts i par. 6-50 blir utgdngen férinstalld till denna niva.

2.9.8. 6-6* Analog utgang 2 (MCB 101)

Analoga utgdngar &r strémutgdngar: 0/4 - 20 mA. Gemensam plint (plint X30/8) &r samma plint och elektrisk potential for analog gemensam anslutning.
Upplésningen pd analog utgéng &r 12 bitar.

6-60 Plint X30/8, utgang

Option: Funktion:
[0] Ingen funktion
[100] Utfrekvens (0-1000

Hz), 0,20 mA

[101] Utfrekvens (0-1000
Hz), 4,20 mA
Referens (Ref min-
max), 0,20 mA

[102] Referens (Ref min-
max), 4,20 mA
Rterkoppling (FB min-
max), 0,20 mA

[103] Rterkoppling (FB min-
max), 4,20 mA
Motorstrom  (0-Imax),
0,20 mA

[104] Motorstrom  (0-Imax),
4,20 mA
Moment i forhdllande
till grans 0-Tlim, 0,20

mA

[105] Moment i férh&llande
till grans 0-Tlim, 4,20
mA

Moment i férhdllande
till nominellt 0-Tnom,
0,20 mA
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[106]

[107]

[108]

[130]

[131]
[132]
[133]
[134]

[135]

[136]
[137]
[138]
[139]
[140]
[141]

[142]

[150]

Moment i forhdllande
till nominellt 0-Tnom,
4,20 mA

Effekt (0-Pnom), 0,20
mA

Effekt (0-Pnom), 4,20
mA

Varvtal (0-Varvtalmax),
0,20 mA

Varvtal (0-Varvtalmax),
4,20 mA

Moment (+/-160 %
moment), 0 - 20 mA

Moment (+/-160 %
moment), 4-20 mA
Utfrekvens 4-20 mA

Referens 4-20 mA
Aterkoppling 4-20 mA
Motorstrom 4-20 mA

Moment % grans 4-20
mA

Moment % nom 4-20
mA

Effekt 4-20 mA

Varvtal 4-20 mA
Moment 4-20 mA
Busstyrn. 0-20 mA
Busstyrn. 4-20 mA
Busstyrn. 0-20 mA, ti-

meout
Busstyrn. 4-20 mA, ti-
meout

Max utfrekvens 4-20
mA

M FC300 Programmeringshandbok

6-61 Plint X30/8, utgang, min-skala

Range:

0%* [0.00 - 200 %]

Funktion:

Skalar minimiutgdngen for den valda analoga signalen pé plint X30/8. Skalar minimivérdet som ett procentvérde
av maximalt signalvérde, dvs. 0 mA (eller 0 Hz) dnskas vid 25 % av maximalt utgédngsvérde och 25 % program-
meras. Vardet kan aldrig vara hdgre @n motsvarande instélining i par. 6-62 om vardet ligger under 100 %.
Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodul MCB 101 &r monterad i frekvensomformaren.

6-62 Plint X30/8, utgdng, max-skala

Range:

100%* [0.00 - 200 %]

Funktion:

Skalar maximiutg&ngen for den valda analoga signalen p& plint X30/8. Skala vérdet till det nskade maximivérdet
for den aktuella signalutgdngen. Skala utg&ngen for att ge lagre strom &n 20 mA vid full skala eller 20 mA vid
en utgdng under 100 % av maximalt signalvarde. Om du vill ha 20 mA utstrém till ett varde mellan 0-100 % av
full utgdng programmerar du procentvardet i parametern, dvs. 50 % = 20 mA. Om du vill ha en strém pd mellan
4 och 20 mA vid maximal utgdng (100 %) beréknar du procentvérdet enligt foljande:

20 mA | énskad maximal strom x 100 % je. 10 mA - % X100 = 200%
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2.10. Parametrar: Regulatorer

2.10.1. 7-** Regulatorer

Parametergrupp for konfiguration av applikationsstyrning.

2.10.2. 7-0* Varvtal, PID-reg.

Parametrar for konfigurering av varvtal, PID-reglering.

7-00 Varvtal PID-aterkopplingskalla

Option: Funktion:
Vélj pulsgivare med &terkoppling.
ARterkopplingen kan komma fr8n en annan pulsgivare (normalt monterad p4 tilldmpningen) &n den motormon-
terade pulsgivardterkoppling som valdes i par. 1-02.
Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

[0] Motordterk. P1-02 (en-

dast FC 302)

[1] 24V-pulsgivare

[2] MCB 102

[3] MCB 103

[4] MCO 305

[5] MCO 2

OBS!

Om olika pulsgivare anvands (endast FC 302) for att rampa parameterinstéllningar i féljande grupper: maste 3-4*, 3-5%, 3-6*, 3-7*
och 3-8* justeras efter utvéxlingsforhallandet mellan de tvé pulsgivarna.

7-02 PID-forstarkning

Range:

Storleksrelaterad [0.000 - 1.000]

Funktion:

Ange proportionell forstérkning for varvtalsregleringen. Den proportionella forstarkningen forstarker felet (dvs.
avvikelsen mellan terkopplingssignal och referenssignal). Denna parameter anvands tillsammans med par. 1-00
Varvtal utan terk. [0] och Varvtal med Sterk. [1]. Snabb styrning &stadkoms med hdég forstarkning. Om for-
starkningen blir for stor, kan dock processen bli instabil.

7-03 Varvtal, PID-integraltid

Range:

8,0 ms* [2,0 - 20000,0 ms]

Funktion:

Ange varvtalsregleringens integraltid, som bestdmmer hur 1&ng tid det tar fér den inbyggda PID-regulatorn att
korrigera fel. Ju storre felet r, desto snabbare 6kar forstarkningen. Integraltiden orsakar en fordrdjning av sig-
nalen och har sdledes en dampande effekt, och kan anvéndas for att eliminera varvtalsfel i stabilt lage. Uppn&
snabb styrning med en kort integraltid. Om integraltiden &r for kort, blir dock processen instabil. En for 1&ng
integraltid inaktiverar integraldtgarden och leder till stora avvikelser frdn den 6nskade referensen, eftersom pro-
cessregulatorns reglering tar for Idng tid. Denna parameter anvands med Varvtal utan terk. [0] och Varvtal med
Sterk. [1], som anges i par. 1-00 Konfigurationslége.

7-04 Varvtal, PID-derivatatid

Range:

30,0 ms [0,0 - 200,0 ms]

Funktion:

Ange varvtalsregleringens derivatatid. Differentiatorn reagerar inte p& konstant fel. Den ger en forstarkning i
proportion till varvtalsdterkopplingens forandringsfrekvens. Ju snabbare felet éndrar sig, desto kraftigare blir
forstarkningen frén differentiatorn. Forstarkningen &r proportionell mot den hastighet med vilken felet forandras.
Instélining av denna parameter pd noll inaktiverar differentiatorn. Denna parameter anvands med par. 1-00
Varvtal med Sterk. [1].
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Danfiti

7-05 Varvtal, PID-diff. forstarkningsgréans

Range:

5.000% [1.0 - 20.0]

Funktion:

Stall in en gréans for differentiatorns forstarkning. D& differentiatorns forstarkning okar vid higre frekvenser, kan
det vara nddvandigt att begransa forstarkningen. Stall exempelvis in ett normalt D-led vid |8ga frekvenser och
ett konstant D-led vid hoga frekvenser. Denna parameter anvands med par. 1-00 Varvial med &terk. [1].

7-06 Varvtal, PID-lagpassfiltertid

Range:

10,0 ms* [1,0 - 100,0 ms]

Funktion:

Stall in en tidskonstant for varvtalsregleringens I&gpassfilter. L&gpassfiltret forbattrar prestanda i stabilt lage och
dampar oscillering hos terkopplingssignalen. Detta ar en fordel dd signalen &r behaftad med mé&nga stérningar,
se bilden nedan. Till exempel, om en tidskonstant () pa till exempel 100 ms har programmerats in, blir grans-
frekvensen for 1dgpassfiltret 1/0,1= 10 RAD/s, vilket motsvarar (10/2 x p) = 1,6 Hz. PID-regulatorn reglerar
darfor bara signaler som varierar med en frekvens lagre &n 1,6 Hz. Om &terkopplingssignalen varierar med en
frekvens som &r hogre an 1,6 Hz reagerar PID-regulatorn inte.

Praktisk instéllning av par. 7-06 tagna frén antalet pulser per varv frdn pulsgivaren:

Pulsgivare PPR Par. 7-06
512 10 ms
1024 5ms
2048 2ms
4096 1ms

Uppméarksamma att hard filtrering kan vara skadlig for dynamiska prestanda.
Denna parameter anvands tillsammans med par. 1-00 Varvtal med Sterk. [1] och Moment [2].
Filtertiden i givarlost flode maste justeras till 3-5 ms.

Eferkoppling

Ofiltrerad
eferkopplingssignal

Qx

06 1 (s)

Legpassfilter
fo = 10 Hz

Filtrerad
atarkopplingssignal

Eferkoppling

1752428310 0.6 (S

7-08 Varvtal, PID-frammatningsfaktor

Range:

0%* [0 - 500%]

Funktion:

Referenssignalen forbikopplar varvtalsregleringen med det angivna vardet. Detta filter 6kar de dynamiska pre-
standa for varvtalsstyrslingan.

2.10.3. 7-2* Processregl, aterk.

Valj aterkopplingskalla for process-PID-styrningen samt hur denna dterkoppling ska hanteras.

7-20 Processregl. m. 1 aterk.signal

Option:

Funktion:

Verklig &terkopplingssignal bestdr av summan av tva olika ingdngssignaler.
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Valj vilken frekvensomformaringdng som ska behandlas som kélla for den forsta av dessa signaler. Den andra
ingdngssignalen definieras i par. 7-22.

[0] * Ingen funktion

[1] Analog ingdng 53

[2] Analog ingéng 54

[3] Frekvensingdng 29

(endast FC 302)

[4] Frekvensingdng 33

[5] Bussdterkoppling 1

[6] Bussaterkoppling 2

[7] Analog ingdng X30/11

[8] Analog ingéng X30/12

Option: Funktion:
Verklig 8terkopplingssignal bestdr av summan av tv8 olika ingdngssignaler. Valj vilken frekvensomformaringdng
som ska behandlas som kalla fér den andra av dessa signaler. Den férsta ingdngssignalen definieras i par. 7-21.

[0] * Ingen funktion

[1] Analog ingdng 53

[2] Analog ingéng 54

[3] Frekvensingdng 29

(endast FC 302)

[4] Frekvensingdng 33

[5] Bussaterkoppling 1

[6] Bussaterkoppling 2

[71 Analog ingdng X30/11

[8] Analog ingdng X30/12

2.10.4. 7-3* Process-PID regl.

Parametrar for konfigurering av process-PID-reglering.

7-30 Norm./inv. regl. av process-PID

Option: Funktion:

Normal och inverterad styrning implementeras genom att inféra skillnaden mellan referenssignalen och ater-
kopplingssignalen.

[0] * Normal Anger processtyrningen till att 6ka utgéngsfrekvensen.

[1] Inverterat Anger processtyrningen till att reducera utgdngsfrekvensen.

7-31 Anti-windup fér process-PID

Option: Funktion:

[0] X Av Slutar reglera ett fel dd utfrekvensen inte langre kan regleras.

[1] P8 Fortsatter regleringen av ett fel trots att utfrekvensen inte kan 6kas eller minskas.

7-32 Regulatorstartvarde for process-PID

Range: Funktion:

0 v/m* [0-6000 varv/minut] Mata in motorns varvtal som ska uppnds som en startsignal for borjan p& PID-styrning. D3 effekten slds pd

kommer frekvensomformaren att borja rampa och darefter arbeta med varvtalsstyrning utan 3terkoppling. Nar
sedan startvarvtalet for process-PID har uppndtts gar frekvensomformaren 6ver till process-PID-styrning.
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7-33 Prop. forst. for process-PID
Range: Funktion:

0,01 N /A* [0,00-10,00 N/A] Mata in proportionell forstérkning for PID. Den proportionella forstarkningen multiplicerar felet mellan referens
och &terkopplingssignal.

7-34 |-tid for process-PID
Range: Funktion:

10000,00 ¥ [0.01 - 10000.00] Mata in PID-integraltid. Integratorn ger en stigande forstarkning vid ett konstant fel mellan referens och ater-
kopplingssignal. Integreringstid &r den tid integratorn ska anvénda for att nd den instéllda proportionella
forstérkningen.

7-35 D-tid foér process-PID

Range: Funktion:

0,00 ¥ [0,00 - 10,00 s] Mata in PID-derivatatid. Differentiatorn reagerar inte for ett konstant fel utan levererar 6kning forst da felet
andras. Ju kortare PID-derivatatid desto starkare 6kning frén differentiatorn.

7-36 Process-PID diff. forstarkningsgrans

Range: Funktion:

5,0 N/A* [1,0-50,0 N/A] Mata in en grans for differentiatorférstarkningen (DG). Om det inte finns n&gon gréns kommer DG att 6ka nér
det férekommer snabba férandringar. Begransa DG for att f& ett rent D-led vid Idngsamma &ndringar och ett
konstant D-led fér snabba andringar hos avvikelsen.

7-38 Feed forward faktor for process-PID

Range: Funktion:

0%* [0 - 500%] Mata in PID-frammatningsfaktor (FF). FF-faktorn skickar en konstant del av referenssignalen férbi PID-styrningen
sd att PID-styrningen endast pdverkas av den 8terstdende delen av styrsignalen. Varje &ndring av denna para-
meter pdverkar darfor motorvarvtalet. D4 FF-faktorn aktiveras ger den mindre dverskott och hég dynamik vid
borvardesandringar. Par. 7-38 ar aktiv nar par. 1-00 Konfigurations/dge har angetts till [3] Process.

7-39 Inom referens bandbredd

Range: Funktion:

5o, ¥ [0 - 200%] Mata in véardet for Inom referens bandbredd. N&r PID-styrfel (skillnaden mellan referens och &terkoppling) &r
mindre &n det angivna vardet for denna parameter &r statusbiten fér Inom referens "hég", alltsd = 1.

2.11. Parametrar: Kommunikation och tillval

2.11.1. 8-** Komm. och tillval

Parametergrupp for konfigurering av kommunikationer och tillval.

2.11.2. 8-0* Allmanna installni.

Allmanna instéllningar féor kommunikation och tillval.

8-01 Styrplats
Instdliningen i denna parameter dsidosétter instdliningarna i par. 8-50 till 8-56.

[0] * Digital och styrord Styr med hjélp av bade digital ingdng och styrord.
[1] Endast digital Styr enbart med hjélp av enbart digitala ingdngar.
[2] Endast styrord Styr enbart med hjélp av styrord.
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8-02 Kalla for styrord

Option: Funktion:

[0] Inget

[1] FC RS485

[2] FC USB

[3] Tillval A

[4] Tillval B

[5] Tillval CO

[6] Tillval C1

[30] External Can V&lj kéllan for styrordet: ett av tvd seriegranssnitt eller fyra installerade tillval. Vid igdngséttning stéller frek-

vensomformaren automatiskt in parametern till Option A [3] om den registrerar ett giltigt féltbusstillval instal-
lerad i 6ppning A. Om tillvalet har tagits bort upptécker frekvensomformaren en andring i konfigurationen och
terstéller par. 8-02 till fabriksinstallningen FC RS485 och frekvensomformaren trippar sedan. Om ett tillval
installeras efter inledande nattillslag @ndras inte instéllningen for par. 8-02, men frekvensomformaren trippar
och visar: Larm 67 Tillvalsandring.

Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

8-03 Tidsgrans for styrord

Range: Funktion:

1,0 ok [0,1 - 18000,0 ] Ange den maximala tid som férvantas gd mellan mottagandet av tvd pd varandra féljande telegram. Om detta
tidsintervall dverskrids anger detta att den seriella kommunikationen har upphért. Funktionen som valts i par.
8-04 Tidsgrénsfunktion for styrord utfors sedan. Tidsgrdnsraknaren startar genom ett giltigt styrord.

8-04 Tidsgrénsfunktion for styrord

Option: Funktion:
[0] X Av

[1] Frys utgéng

[2] Stopp

[3] Jogg

[4] Max. varvtal

[5] Stopp och tripp

[7] Valj meny 1

[8] Valj meny 2

[9] Valj meny 3

[10] Valj meny 4 Vélj tidsgrénsfunktion. Tidsgransfunktionen aktiveras dd styrordet inte uppdateras inom den tid som anges i

par. 8-03 T7idsgréans for styrord.
- Av[0]. Ateruppta styrning via seriell buss (faltbuss eller standard) med hjélp av det senaste styrordet.
- Frys utgdng [1]: Frys utfrekvens tills kommunikationen &terupptas.
- Stopp [2]: Stoppa med auto-aterstart nér kommunikationen terupptas.
- Jogg [3]: Kér motorn med joggfrekvensen tills kommunikationen terupptas.
- Maxvarvtal [4]: Kér motorn med maximal frekvens tills kommunikationen dterupptas.

- Stopp och tripp [5]: Stoppa motorn och &terstall sedan frekvensomformaren for att kunna starta om:
via faltbussen, via dterstallningsknappen pa LCP:n eller via en digital ingdng.

- Vélj meny 1-4[7] - [10]: Detta tillval &ndrar menyn efter det att kommunikationen dteruppréttats efter
en tidsgréns for styrord. Om dterupptagningen av kommunikationen gér att tidsgranssituationen upp-
hor, anger par. 8-05 Funktion vid End-of-timeout om den installning som anvandes innan tidsgrénsen
utlostes eller den installining som 6ppnades av tidsgransfunktionen ska anvandas. Observera foljande
konfiguration som krévs for att &ndra instéliningen efter en tidsgréns: Ange par. 0-10 Aktiv meny till
Ext menyval[9] och valj 1amplig lank i par. 0-12 Menyn &r lénkad till.
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8-05 Funktion vid End-of-timeout

Valj vilken 3tgard som ska vidtas sedan ett giltigt styrord mottagits for slut pd tidsgréns. Denna parameter &r endast

aktiv nar par. 8-04 har angetts till [Set-up 1-4].

[0] Behall meny Behéller den meny som valts i par. 8-04 och visar en varning tills par. 8-06 vaxlar. Darefter dtergar
frekvensomformaren till ursprungsmenyn.

[1] * Ateruppta meny Aterupptar den meny som var aktiv fore tidsgransen.

8-06 Aterstall tidsgréans for styrord

Option: Funktion:
[0] Rterstall inte

[1] Aterstall Valj Atersts/l [1] for att &terstalla frekvensomformaren till ursprungsmenyn efter en tidsgrans for styrord. D&
vérdet &r installt pd Aterstsll [1] utfor frekvensomformaren &terstaliningen och tergdr sedan omedelbart till
installningen Aterstall inte [0].
Valj Aterstsll inte[0] for att beh8lla instéliningen som anges i par. 8-04, V4l meny 1-4efter tidsgrans for styrord.
Denna parameter &r endast aktiv d8 Behdll meny [0] har valts i par. 8-05 Funktion vid End-of-timeout.

8-07 Diagnos-trigger

Option: Funktion:

[0] * Inaktivera

[1] Utldsare av larm

[2] Utlés larm/varning Denna parameter aktiverar och styr frekvensomformarens diagnosfunktion och tilldter utvidgning av diagno-

sdata till 24 byte.

OBS!
Detta galler endast for Profibus.

- Inaktivera [0]: Skicka inte utdkade diagnosdata dven om de visas i frekvensomformaren.

- Utldsare av larm [1]: Skicka utdkade diagnosdata nar ett eller flera larm visas i larmpar. 16-90 eller
9-53.

- Utlds larmy/varning [2]: Skicka utokade diagnosdata om ett eller flera larm eller varningar visas i larm-
par. 16-90, 9-53 eller varningspar. 16-92.

Innehdllet i den utdkade diagnosramen &r foljande:

Byte Innehall Beskrivning

0-5 Standard-DP-diagnosdata Standard-DP-diagnosdata

6 PDU-langd xx Rubrik for utdkade diagnosdata

7 Statustyp = 0x81 Rubrik for utokade diagnosdata

8 Oppning = 0 Rubrik fér utdkade diagnosdata

9 Statusinfo = 0 Rubrik for utdkade diagnosdata
10-13 VLT-par. 16-92 VLT-varningsord

14 -17 VLT-par. 16-03 VLT-statusord

18 -21 VLT-par. 16-90 VLT-larmord

22-23 VLT-par. 9-53 Kommunikation, varningsord (Profibus)

Aktivering av diagnos kan leda till 6kad busstrafik. Diagnosfunktioner stdds inte av alla faltbusstyper.

2.11.3. 8-1* Styrordsinstalln. ord, installningar

Parametrar for konfigurering av tillvalet styrordsprofil.

8-10 Profil for styrord

Option: Funktion:
[0] * FC-profil
[1] PROFIdrive-profil
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[5] ODVA

[7] CANopen Vélj tolkning av styrord och statusord motsvarande den installerade féltbussen. Endast val som &r giltiga for
faltbussen som &r installerad i 6ppning A syns p& LCP-displayen.
Mer information om riktlinjer for val av FC-profil [0] och PROFIdrive-profi/[1] finns i se avsnittet Seriell kom-
munikation via RS 485 grénssnitt.
Ytterligare riktlinjer om att vélja PROFIdrive-profil[1], ODVA [5] och CANopen DSO 402 [7] finns i handboken
for den installerade faltbussen.

8-13 Konfigurerbart statusord, STW

Option: Funktion:
Denna parameter aktiverar konfiguration av bit 12 - 15 med statusord.
[0] Ingen funktion
[1] X Profilstandard Funktionen motsvarar profilstandard vald i par. 8-10.
[2] Endast larm 68 Anges endast i handelse av larm 68.
[3] Tripp exkl. larm 68 Anges i handelse av tripp, med undantag for om tripp verkstélls vid larm 68.
[16] T37 DI-status Denna bit anger status for plint 37.

"0" anger att T37 &r I8g (sékert stopp)
"1" anger att T37 ar hog (normalt)

2.11.4. 8-3* FC-portinstalln-ar

Parametrar for konfiguration av FC-porten.

8-30 Protokoll

Option: Funktion:

[1] FC MC Valj protokoll for FC-porten (standard).
8-31 Adress

Range: Funktion:

1*¥ [1-1261 Ange adressen for FC-porten (standard).

Giltigt omrade: 1 - 126.

8-32 FC-port, baudhast.

Option: Funktion:

[0] 2400 Baud

[1] 4800 Baud

[2] * 9600 Baud

[3] 19200 Baud

4] 38400 Baud

[7] 115200 Baud Val av baudhastighet for FC-porten (standard).

8-35 Min. svarsfordrdjning

Range: Funktion:

10 ms* [1 - 500 ms] Ange minimal férdréjningstid mellan mottagandet av en begéran och dverféringen av ett svar. Detta anvéands for
att I6sa uppkomsten av fordréjningar i modemets reaktionstid.

8-36 Max. svarsfordrojning

Range: Funktion:

5000 ms* [1 - 10000 ms] Ange den maximalt tilldtna férdrojningstiden mellan Gverféring av en begéran och ett mottaget svar. Om denna
fordréjningstid 6verskrids orsakas en styrords-timeout.
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8-37 Max fordr. mellan byte

Range: Funktion:
25ms* [0 - 30 ms] Ange maximalt tilldten véntetid mellan tvd mottagna byte. Denna parameter aktiverar en timeout om Gverfor-
ingen avbryts.

Denna parameter &r bara aktiv nér par. 8-30 har angetts till protokollet FC MC[1].

8-40 FC MC-prot.inst.

Option: Funktion:
[ * Standardtelegram 1
[200] Anpassat telegram Gor det mojligt att anvéanda fritt konfigurerbara telegram eller standardtelegram pd FC-porten.

2.11.5. 8-5* Digital/buss

Parametrar for konfiguration av styrord, sammanslagning av digital/buss.

8-50 Valj utrullning
V&lj styrning av utrullningsfunktionen via plintarna (digital ingdng) och/eller via bussen.

[0] Digital ingdng

[1] Buss

[2] Logiskt OCH

[3] * Logiskt ELLER
OBS!

Denna parameter ar endast aktiv nar par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.

8-51 Valj snabbstopp

Option: Funktion:

[0] Digital ingdng

[1] Buss

[2] Logiskt OCH

[3] * Logiskt ELLER Valj styrning av snabbstoppsfunktionen via plintarna (digital ing&ng) och/eller via bussen.
oBs!
Denna parameter ar endast aktiv nar par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styr-
ord.

8-52 Valj DC-broms
Vilj styrning av DC-bromsen via plintarna (digital ing&ng) och/eller via faltbussen.

[0] Digital ingdng

[1] Buss

[2] Logiskt OCH
OBS!

Denna parameter ar endast aktiv ndr par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.
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8-53 Valj start
Vlj styrning av frekvensomformarens startfunktion via plintarna (digital ingdng) och/eller via faltbussen.

[0] Digital ingdng
[1] Buss Aktiverar startkommandot via den seriella kommunikationsporten eller faltbusstillvalet.
[2] Logiskt OCH Aktiverar startkommandot via féltbussen/den seriella kommunikationsporten OCH dessutom via en av de
digitala ingdngarna.
[3] X Logiskt ELLER Aktiverar startkommandot via faltbussen/den seriella kommunikationsporten ELLER via en av de digitala
ingéngarna.
OBS!

Denna parameter ar endast aktiv nar par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.

8-54 Valj reversering

Option: Funktion:

[0] Digital ingdng

[1] Buss

[2] Logiskt OCH

[3] * Logiskt ELLER Vélj styrning av frekvensomformarens reverseringsfunktion via plintarna (digital ingdng) och/eller via faltbussen.

Valj Buss [1] for att aktivera reverseringskommandot via den seriella kommunikationsporten eller faltbusstill-
valet.

Valj Logiskt OCH [2] for att aktivera reverseringskommandot via faltbussen/den seriella kommunikationsporten
OCH dessutom via en av de digitala ingdngarna.

Valj Logiskt ELLER[3] for att aktivera reverseringskommandot via féltbussen/den seriella kommunikationsporten
ELLER via en av de digitala ingdngarna.

OBS!
Denna parameter &r endast aktiv nar par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styr-
ord.

Valj styrning av frekvensomformarens menyval via plintarna (digitala ingdngar) och/eller via faltbussen.

[0] Digital ingdng

[1] Buss Aktiverar menyvalet via den seriella kommunikationsporten eller féltbusstillvalet.

[2] Logiskt OCH Aktiverar menyvalet via féltbussen/den seriella kommunikationsporten OCH dessutom via en av de digitala
ingdngarna.

[3] * Logiskt ELLER Aktiverar menyvalet via faltbussen/den seriella kommunikationsporten ELLER via en av de digitala ingdng-
arna.

OBS!

Denna parameter ar endast aktiv nar par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.

8-56 Valj forinstalld referens

Valj styrning av val av frekvensomformarens férinstéllda referens via plintarna (digital ingdng) och/eller via faltbussen.
[0] Digital ingdng

[1] Buss Aktiverar valet av forinstélld referens via den seriella kommunikationsporten eller faltbusstillvalet.
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[2] Logiskt OCH Aktiverar valet av forinstélld referens via faltbussen/den seriella kommunikationsporten OCH dess-
utom via en av de digitala ingdngarna.

[3] * Logiskt ELLER Aktiverar valet av forinstélld referens via féltbussen/den seriella kommunikationsporten ELLER via en
av de digitala ingdngarna.

OBS!
Denna parameter ar endast aktiv ndr par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.

2.11.6. 8-9* Bussjogg

Parametrar for konfigurering av bussjogg.

8-90 Bussjogg 1, varvtal

Range: Funktion:

100 RPM* [0 - par. 4-13 varv/minut] Ange joggvarvtalet. Detta &r ett fast joggvarvtal som aktiveras via den seriella kommunikationsporten eller falt-
busstillvalet.

8-91 Bussjogg 2, varvtal

Range: Funktion:

200 RPM¥ [0 - par. 4-13 varv/minut] Ange joggvarvtalet. Detta ar ett fast joggvarvtal som aktiveras via den seriella kommunikationsporten eller failt-
busstillvalet.

2.12. Parametrar: Profibus

2.12.1. 9-** Profibus

Parametergrupp for Profibus-specifika parametrar.

9-00 bdrvérde
Range: Funktion:

0* [0-65535] Denna parameter fér cyklisk referens frén en masterklass 2. Om styrprioriteten satts till masterklass 2 hémtas
frekvensomformarreferensen frén den har parametern och den cykliska referensen ignoreras.

9-07 Faktiskt varde
Range: Funktion:

0* [0-65535] Den har parametern ldmnar MAV for en masterklass 2. Parametern &r giltig om styrprioriteten satts till masterklass

9-15 PCD, skrivkonfiguration

‘

Matris [10]

Inget

3-02 Minimireferens
3-03 Maximireferens
3-12 Oka/minska-var-
de

3-41 Ramp 1, upp-
ramptid

3-42 Ramp 1, ned-
ramptid
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3-52 Ramp 2, ned-
ramptid

3-81 Snabbstopp,
ramptid

4-13 Motorvarvtal, évre
gréns [v/m]

4-17 Momentgrans, ge-
neratordrift

7-29 Maximal &ter-
koppling

8-91 Bussjogg 2, varv-
tal

16-82 Faltbuss, REF 1

34-02 PCD 2 Skriv till
MCO

34-04 PCD 4 Skriv till
MCO

34-06 PCD 6 Skriv till
MCO

34-08 PCD 8 Skriv fill
MCO

34-10 PCD 10 Skriv till Valj parametrarna som ska kopplas till PCD 3 till 10 pd telegrammen. Antalet tillgangliga PCD beror pd tele-
MCO gramtypen. Vardena i PCD 3 till 10 skrivs till de valda parametrarna som datavarden. Det gér &ven att ange ett
standard-Profibus-telegram i par. 9-22.

9-16 PCD, laskonfiguration

Matris [10]

[y

09
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16-00 Styrord

16-02 Referens %

16-04 Faktiskt huvud-
varde [Enhet]

16-09 Anpassad avlas-
ning

16-11 Effekt [hk]

16-13 Frekvens

16-16 Moment
16-17 Varvtal [RPM]

16-19 KTY-sensortem-
peratur

16-30 DC-busspanning

16-33 Bromsenergi / 2
min 16-34 Kylplattans
temp.

16-38 SL Controller,
status

16-50 Extern referens

16-52  Aterkoppling
[Unit]

16-60 Digital ingdng

16-62 Analog ingdng
53

16-64 Analog ingdng
54

16-66 Digital utgdng
[bin]

—
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16-68  Frekv.ingdng
ingdng 33 [Hz]

16-70 Pulsutgdng 29
[Hz]

16-84 Komm.tillval,
STW

16-90 Larmord

16-92 Varningsord

16-94 Utok. statusord

34-21 PCD 1 Lés frén

‘
Q
o

34-23 PCD 3 Lés frén

‘
(@]
o

34-25 PCD 5 Las frén

‘
(@]
o

34-27 PCD 7 Lé&s frén

‘
(@]
o

34-29 PCD 9 Las frén

‘
(@)
o

34-40 Digitala ingédngar

34-50 Faktisk position

34-52 Faktisk master-
position

34-54  Indexposition,
master

[y

11
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34-56 Spérningsfel
34-57 Synkronisering-

sfel

34-58 Faktisk hastighet

34-59 Faktisk master-

hastighet

34-60 Synkronisering-

sstatus

34-61 Axelstatus

34-62 Programstatus ~ Valj parametrarna som ska kopplas till PCD 3 till 10 pd telegrammen. Antalet tillgangliga PCD beror pd tele-

gramtypen. PCD 3 till 10 inneh8ller de faktiska datavérdena for de valda parametrarna. For standard-Profibus-
telegram, se par. 9-22.

9-18 Nodadress
Range: Funktion:

126% [0 - 126] Ange stationsadressen i denna parameter eller i maskinvaruswitchen. For att stélla in stationsadressen i par.
9-18, méste maskinvaruswitchen vara stélld p& 126 eller 127 (dvs. alla switchar "pa"). I annat fall kommer denna
parameter att visa switchens faktiska installning.

9-22 Telegramval

Option: Funktion:
[1] Standardtelegram 1

[101] PPO 1

[102] PPO 2

[103] PPO 3

[104] PPO 4

[105] PPO 5

[106] PPO 6

[107] PPO 7

[108] * PPO 8 Skrivskyddad.

Visar konfiguration pd Profibus-telegram.

9-23 Parametrar for signaler

Matris [1000]
Skrivskyddad

Denna parameter innehdller en lista éver signaler som kan valjas i par. 9-15 och 9-16.

9-27 Parameterredigering

Option: Funktion:

Parametrar kan redigeras via Profibus, standardgranssnittet RS485 eller LCP:n.
[0] Inaktiverat Inaktivera redigering via Profibus.
[1] * Aktiverad Aktivera redigering via Profibus.

9-28 Processreglering

Option: Funktion:
Processreglering (instdllning av styrord, varvtalsreferens och processdata) kan goras via antingen Profibus eller
standardfaltbussen, men inte via bdda samtidigt. Lokal styrning kan alltid géras via LCP:n. Regleringen kan ske
via processtyrning fr&n b&de plintar eller faltbuss, beroende p& hur par. 8-50 till 8-56 &r instéllda.

[0] Inaktivera Inaktiverar processreglering via Profibus och aktiverar processreglering via standardfaltbussen eller Master class
2.
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[1] * Aktivera cykl. Mast. Aktiverar processreglering via Profibus Master Class 1 och inaktiverar processreglering via standardfaltbussen
eller Master Class 2.

9-44 Raknare for felmeddelanden
Range: Funktion:

0* [0-65535] Denna parameter visar antalet felhéndelser som lagras i par. 9-45 och 9-47. Buffertens kapacitet ar maximalt
3tta felhandelser. Bufferten och réaknaren anges till 0 vid &terstéllning eller néttillslag.

9-45 Felkod
Range: Funktion:
o* [0-0] Denna buffert inneh3ller de larmord for alla larm och varningar som har intréffat sedan den senaste &terstéll-

ningen eller starten. Buffertens kapacitet &r maximalt 8tta felhandelser.

9-47 Felnummer

Range: Funktion:

0* [0-0] Den hér bufferten innehdller larmnumret (tex. 2 for stromforande nolla, 4 for nétfasbortfall) for alla larm och
varningar som har intréffat sedan den senaste aterstéllningen eller starten. Buffertens kapacitet & maximalt 8tta
felhéndelser.

9-52 Raknare for felsituationer

Range: Funktion:

0* [0 - 1000] Denna parameter visar antalet felhéndelser som har intréffat sedan férra aterstéliningen eller starten.

9-53 Profibus-varningsord

Denna parameter visar Profibus-kommunikationsvarningar. Mer information finns i Aandboken for Profibus.

Skrivskyddad

Bit: Betyder:

0 Anslutning till DP-master &r inte OK

1 Anvands inte

2 FDL (Field-bus Data link Layer) ar inte OK
3 Kommandot Tém data mottaget

4 Faktiskt varde har inte uppdaterats

5 Sokning av baudhastighet

6 PROFIBUS ASIC har ingen p&gdende dverforing
7 Initieringen av PROFIBUS misslyckades
8 Frekvensomformaren har trippat

9 Internt CAN-fel

10 Fel konfigurationsdata frén PLC

11 Fel ID skickat av PLC

12 Internt fel har intraffat

13 Inte konfigurerat

14 Tidsgrans aktiv

15 Varning 34 aktiv

9-63 Faktisk baudhast.
Option: Funktion:

Denna parameter visar Profibus faktiska baudhastighet. Profibus-mastern staller automatiskt in baudhastighe-
ten.
Skrivskyddad

[0] 9,6 kbit/s

[1] 19,2 kbit/s

[2] 93,75 kbit/s

[3] 187,5 kbit/s

[4] 500 kbit/s

[6] 1500 kbit/s

[7] 3000 kbit/s

[8] 6000 kbit/s
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[9] 12000 kbit/s
[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 kbit/s
[255] Ingen baudhastighet

hittades
Range: Funktion:
0* [0-0] Denna parameter visar profilidentifieringen. Mer information finns i Handbok for Profibus, MG33CXYY.
Range: Funktion:

Skrivskyddad
o* [0-0] Denna parameter innehdller profilidentifieringen. Byte 1 innehdller profilens nummer och byte 2 profilens ver-

sionsnummer.
OBS!

Denna parameter kan inte visas via LCP.

9-67 Styrord 1

Range: Funktion:

0* [0-65535] Denna parameter godtar styrordet frén en masterklass 2 i samma format som PCD 1.
9-68 Statusord 1

Range: Funktion:

0* [0-65535] Denna parameter ger statusordet fér en masterklass 2 i samma format som PCD 2.
9-70 Redigera meny

Option: Funktion:

Vélj den meny som ska redigeras.

[0] Fabriksinstallning Anvander standarddata. Detta alternativ kan anvandas som datakalla om du vill dterstélla de andra menyerna
till kdnda varden.

[1] * Meny 1 Redigerar Meny 1
[2] Meny 2 Redigerar Meny 2
[3] Meny 3 Redigerar Meny 3
[4] Meny 4 Redigerar Meny 4
[9] Aktiv meny Foljer den aktiva menyn som har valts i par. 0-10.

Den har parametern &r unik for LCP och faltbussar. Se ocksd par. 0-11 Redigera meny.

9-71 Spara datavarden

Option: Funktion:

Parametervarden som dndrats via Profibus sparas inte automatiskt i permanent minne. Anvand denna parameter
for att aktivera en funktion som sparar parameterviarden permanent i EEPROM, s att dndrade parametervarden
behdlls vid stromléshet.

[0] * Av Inaktiverar den permanenta lagringsfunktionen.
[1] Lagra red. meny Lagrar alla parametervarden i den meny som valts i par. 9-70 i permanent minne. Valet 3tergdr till Av [0] nar
alla varden har sparats.

[2] Lagra alla menyer Lagrar alla parametervarden for alla menyer i det permanenta minnet. Valet tergdr till Av[0] nér alla parame-
tervarden har sparats.

—
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9-72 Aterstill enhet

Option: Funktion:

[0] * Ingen &tgéard

[1] Start, aterstalln. Aterstaller frekvensomformaren vid néttillslag, liksom vid effektcykel.

[3] Komm.tillval, 8terst. Rterstaller endast Profibus-tillvalet, vilket &r praktiskt efter att vissa vérden andrats i parametergrupp 9-**, t.ex.
par 9-18.

Vid &terstallning forsvinner frekvensomformaren fran faltbussen, vilket kan orsaka ett kommunikationsfel fran
mastern.

9-80 Definierade parametrar (1)

Matris [116]
Ingen LCP-dtkomst

Skrivskyddad

0* [0-115] Denna parameter visar en lista 6ver alla definierade frekvensomformarparametrar som finns for Profibus.

9-81 Definierade parametrar (2)

Matris [116]
Ingen LCP-dtkomst

Skrivskyddad

0* [0-115] Denna parameter visar en lista 6ver alla definierade frekvensomformarparametrar som finns for Profibus.

9-82 Definierade parametrar (3)

Matris [116]
Ingen LCP-&tkomst
Skrivskyddad

0* [0-115] Denna parameter visar en lista 6ver alla definierade frekvensomformarparametrar som finns for Profibus.

9-83 Definierade parametrar (4)

Matris [116]
Ingen LCP-dtkomst

Skrivskyddad

0* [0-115] Denna parameter visar en lista 6ver alla definierade frekvensomformarparametrar som finns for Profibus.

9-84 Definierade parametrar (5)
Range: Funktion:
Matris [116]
Ingen LCP-&tkomst
Skrivskyddad

0* [0-115] Denna parameter visar en lista dver alla definierade frekvensomformarparametrar som finns fér Profibus.

[ary

15
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9-90 Andrade parametrar (1)
Denna parameter visar en lista dver alla frekvensomformarparametrar som avviker frén fabriksinstaliningen.

Matris [116]
Ingen LCP-3tkomst

Skrivskyddad

0* [0-115]

9-91 Andrade parametrar (2)

Denna parameter visar en lista 6ver alla frekvensomformarparametrar som avviker frdn fabriksinstallningen.

Matris [116]
Ingen LCP-&tkomst

Skrivskyddad

0* [0-115]

9-92 Andrade parametrar (3)
Denna parameter visar en lista 6ver alla frekvensomformarparametrar som avviker frdn fabriksinstallningen.

Matris [116]
Ingen LCP-&tkomst

Skrivskyddad

0* [0-115]

9-94 Andrade parametrar (5)

Denna parameter visar en lista dver alla frekvensomformarparametrar som avviker frén fabriksinstaliningen.

Matris [116]
Ingen LCP-3tkomst

Skrivskyddad

0* [0-115]

2.13. Parametrar: DeviceNet CAN-faltbuss

2.13.1. 10-** DeviceNet- och CAN-faltbuss

Parametergrupp for DeviceNet CAN-faltbussparametrar.
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2.13.2. 10-0* Gemensamma inst.

Parametergrupp for att konfigurera gemensamma installningar for CAN-faltbusstillval.

10-00 CAN-protokoll

Option: Funktion:
[0] CANopen
[1] * DeviceNet Visa aktivt CAN-protokoll.

OBS!
Tillvalen beror pé installerat tillval.

10-01 Vaélj baudhastighet

Option: Funktion:

[16] 10 kbit/s

[17] 20 kbit/s

[18] 50 kbit/s

[19] 100 kbit/s

1201 * 125 kbit/s

[21] 250 kbit/s

[22] 500 kbit/s Valj 6verforingshastighet for faltbussar. Valet maste motsvara 6verforingshastigheten fér mastern och de andra
faltbussnoderna.

Range: Funktion:

63% [0 - 127] Val av stationsadress. Varje station som &r ansluten till samma nétverk mste ha en unik adress.

10-05 Avlasning Sandfel, raknare

Range: Funktion:

o* [0 - 255] Visa antalet dverforingsfel i CAN-styrningen sedan senaste nattillslag.
10-06 Avlasning Mottag.fel, rdknare

Option: Funktion:

[0] 0-255 Visa antalet mottagningsfel i CAN-styrningen sedan senaste nattillslag.
10-07 Avlasning Buss av, réaknare

Range: Funktion:

o* [0 - 255] Visar antalet bussavsténgningshandelser sedan forra starten.

2.13.3. 10-1* DeviceNet

Specifika parametrar fér DeviceNet-faltbussen.

10-10 Valj processdatatyp

Option: Funktion:

Valj instansen (telegram) for data6verforing. Tillgéngliga parametrar beror pd instéllningen av par. 8-10 Styr-
ordsprofil.

N&r par. 8-10 stélls p& [0] FC-profil blir alternativ [0] och [1] i par. 10-10 tillgéngliga.

N&r par. 8-10 stélls pd [5] ODVA blir alternativ [2] och [3] i par. 10-10 tillgdngliga.

Instanserna 100/150 och 101/151 specifika for Danfoss. Instanserna 20/70 och 21/71 &r ODVA-specifika profiler
for vaxelstromsfrekvensomformare.

Riktlinjer for telegramval finns i handboken for DeviceNet.
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Observera att varje forandring av denna parameter kommer att genomforas omedelbart.

[1] Instans 101/151

[3] Instans 21/71

10-11 Skriv processdatakonfig.
Option: Funktion:
0] * Inget

3-03 Maximireferens

3-41 Ramp 1, upp-
ramptid

3-51 Ramp 2, upp-
ramptid

3-80 Jogg, ramptid

4-11 Motorvarvtal,
nedre grans [v/m]

4-16 Momentgréans,
motordrift

7-28 Minimal 8terkopp-
ling

8-90 Bussjogg 1, varv-
tal

16-80 Faltbuss, CTW 1
(fast)

34-01 PCD 1 Skriv till
MCO

34-03 PCD 3 Skriv fill
MCO

—
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34-05 PCD 5 Skriv fill

‘
Q
o

34-07 PCD 7 Skriv till
MCO

34-09 PCD 9 Skriv fill

10-12 Lé&s processdatakonfig.

“
(@]
(@]

Option: Funktion:
Inget

16-01 Referens [Enhet]

16-03 Statusord (fast)

16-05 Faktiskt huvud-
vérde (%) (fast)

16-11 Effekt [hk]

16-13 Frekvens

16-16 Moment

16-18 Motor, termisk

16-21 Fasvinkel

16-32 Bromsenergi/s

16-34 Kylplattans
temp.

16-38 SL Controller,
status

16-50 Extern referens

[y

19
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16-52  Aterkoppling
[Unit]

16-60 Digital ingdng

16-62 Analog ingdng
53

16-64 Analog ingdng
54

16-66 Digital utgdng
[bin]

16-68 Frekv.ingdng nr
33 [Hz]

16-70 Pulsutgéng nr 29
[Hz]

16-84 Komm.tillval,
STW

16-90 Larmord

16-92 Varningsord

16-94 Utok. statusord

34-21 PCD 1 Las frén
MCO

34-23 PCD 3 Lé&s frén
MCO

34-25 PCD 5 Lés frén
MCO

34-27 PCD 7 Las frén
MCO

—
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34-29 PCD 9 Las frén
MCO

34-30 PCD 10 L&s frén
MCO

34-40 Digitala ingédngar
34-41 Digitala utgéng-
ar

34-50 Faktisk position

34-51 Kommandoangi-
ven position

34-52 Faktisk master-
position

34-53 Indexposition,

slav

34-54  Indexposition,
master

34-55 Kurvposition
34-56 Spérningsfel

34-57 Synkronisering-
sfel

34-58 Faktisk hastighet

34-59 Faktisk master-
hastighet

34-60 Synkronisering-
sstatus

34-61 Axelstatus

2. S3 hér programmerar du

34-62 Programstatus  Valj processldsdata for I/O-instanser 101/151. Element [2] och [3] i denna matris kan vaéljas. Element [0] och

[1] i denna matris ar fasta.

10-13 Varningsparameter

Range: Funktion:
o* [0-FFFF] Visa ett DeviceNet-specifikt varningsord. En bit ar tilldelad varje varning. Mer information finns i handboken for
DeviceNet (MG.33.DX.YY).
Bit: Betyder:
0 Bussen inte aktiv
1 Explicit anslutningstimeout
2 I/O-anslutning
3 Gransen for férnyat férsék har natts
4 Faktisk &r inte uppdaterad
5 CAN-bussen av
6 I/O-sé@ndningsfel
7 Initieringsfel
8 Ingen buss tillgénglig
9 Buss av
10 Fel, inaktiv
11 Fel, varning
12 Duplicerat MAC ID-fel
13 RX-kon full
14 TX-kén full
15 CAN full

10-14 Natreferens

Las endast frén LCP.

Valj referenskallan i instans 21/71 och 20/70.
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[0] * Av Aktiverar referens via analoga/digitala ingdngar.

[1] P& Aktiverar referens via bussen.

10-15 Natstyrning

Las endast frén LCP.

Valj styrkallan i instans 21/71 och 20-70.
[0] * Av Aktiverar styrning via analoga/digital ing&ngar.

[1] P8 Aktivera styrning via faltbussen.

2.13.4. 10-2* COS-filter

Parametrar for att konfigurera COS-filterinstallningar.

10-20 COS-filter 1
Range: Funktion:

0000% [O-FFFF] Ange védrdet for COS-filter 1 for att konfigurera filtermasken for statusordet. Vid drift under COS (Change-Of-
State) filtrerar denna funktion bort bitar i statusordet som inte ska skickas om de &ndras.

10-21 COS-filter 2
Range: Funktion:

0000% [O-FFFF] Ange vardet for COS-filter 2 for att konfigurera filtermasken for det faktiska huvudvérdet. Vid drift under COS
(Change-Of-State) filtrerar denna funktion bort bitar i det faktiska huvudvérdet som inte ska skickas om de
andras.

10-22 COS-filter 3
Range: Funktion:

0000% [O-FFFF] Ange vardet for COS-filter 3 for att konfigurera filtermasken for PCD 3. Vid drift under COS (Change-Of-State)
filtrerar denna funktion bort bitar i PCD 3 som inte ska skickas om de andras.

10-23 COsS-filter 4
Range: Funktion:

0000% [O-FFFF] Ange vardet for COS-filter 4 for att konfigurera filtermasken for PCD 4. Vid drift under COS (Change-Of-State)
filtrerar denna funktion bort bitar i PCD 4 som inte ska skickas om de andras.

2.13.5. 10-3* Parameteratkomst

Parametergrupp som ger tillgéng till indexerade parametrar och definition av programmeringsmeny.

10-30 Matrisindex
Range: Funktion:

0* [0-255]

Las endast frén LCP. Visa matrisparametrar. Denna parameter ar giltig endast nar en DeviceNet-faltbuss finns installerad.

10-31 Lagra datavarden
Option: Funktion:

Parametervarden som &@ndrats i DeviceNet lagras inte automatiskt i besténdigt minne. Anvénd denna parameter
for att aktivera en funktion som sparar parameterviarden permanent i EEPROM, s att dndrade parametervarden
behdlls vid stromléshet.

[0] * Av Inaktiverar den permanenta lagringsfunktionen.

—
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[1] Lagra red. meny Sparar alla parametervérden frdn den aktiva menyn i bestandigt minne. Valet &tergdr till Av [0] né&r alla varden
har sparats.

[2] Lagra alla menyer Lagra alla parametervérden for alla menyer i permanent minne. Valet tergdr till Av[0] nar alla parametervarden
har sparats.

10-32 Devicenet-revision

Option: Funktion:

Huvudrevision

Delrevision Visa DeviceNet-revisionsnumret. Denna parameter anvands for att skapa EDS-filer.

10-33 Lagra alltid

Option: Funktion:
[0] * Av Inaktivera lagring i bestandigt minne.
[1] P& Lagrar dataparametrar som tagits emot via DeviceNet i EEPROM, bestdndigt minne.

10-39 Devicenet, F-parametrar

Matris [1 000]
Ingen LCP-&tkomst

0* [0-0] Den hér parametern anvands for att konfigurera frekvensomformaren via DeviceNet och skapa EDS-filen.

2.14.

2.14.1. 13-** Prog. funktioner

Smart Logic Control (SLC) &r véasentligen en sekvens av anvéndardefinierade dtgarder (se par. 13-52 [x]) som SLC utfér nar motsvarande anvandarde-
finierad Adndelse (se par. 13-51 [x]) utvarderas som TRUE av SLC. Handelser och &tgérder ér alla numrerade och sammanlénkade i par (tillstdnd). Detta
innebar att nér Adndelse [0] intraffar (tilldelas vérdet TRUE) utfors &tgard[0]. Darefter kommer villkoren for Adndelse[1] att utvarderas och om resultatet
blir TRUE kommer &tgérd [1] att utféras osv. Endast en Adndelse utvérderas &t gdngen. Om en hdndelse utvérderas som FALSE hander ingenting (i SLC)
under den pagdende genomsokningsperioden och inga andra Adndelser kommer att utvérderas. Detta innebar att nar SLC startar utvérderar den Adn-
delse [0] (och endast Adndelse [0]) vid varje genomsokningsperiod. Endast nér Adndelse [0] utvérderas som TRUE kommer SLC att utfora Stgérd [0]
och péborja utvardering av handelse [1]. Det gér att programmera fran 1 till 20 Adndelser och &tgérder.

N&r den sista Adndelsen/Stgérden har utforts borjar sekvensen om igen fran hdndelse[0]/ &tgérd[0]. Bilden visar ett exempel med tre handelser / &tgarder:

Start- 130BA062.13
handelse P13-01

State 1
Héndelse 1/
Atgard 1

State 2

Stop- Handelse 2/
héndelse Atgard 2
P13-02

-~

Stop-

\_ héndelse
\ P13-02

State 4

Héndelse 4/
Rtgéard 4

State 3
Héandelse 3/
Rtgard 3

/
//
7 Stop-
- héndelse P13-02
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Start och stopp av SLC:

Du kan starta och stoppa SLC genom att vélja .P& [1]. eller .Av [0]. i par. 13-00. SLC startar alltid i I&ge 0 (dar den utvérderar Adndelse [0]). SLC startar
nér starthandelsen (som definieras i par. 13-01 Starthéndelse) utvarderas som TRUE (férutsatt att P8 [1] valts i par. 13-00). SLC stoppar nér Stopphén-
delse (par. 13-02) har véardet TRUE. Par. 13-03 &terstéller alla SLC-parametrar och bérjar programmera frén borjan.

2.14.2. 13-0* SLC-installningar

Anvénd SLC-instéliningar for aktivering, inaktivering och terstélining av Smart Logic Control.

13-00 SL Controller-lage

Option: Funktion:
[0] * Av Inaktiverar Smart Logic Control.
[1] P& Aktiverar Smart Logic Control.
Option: Funktion:
[0] Falskt
[1] Sant
[2] Kor
[3] Inom intervall
[4] Enligt referens
[5] Momentgrans
[6] Stromgrans
[7] Utanfor stromomr.
[8] Under I, 13g
[9] Over I, hég
[10] Utanfér varvtalsomr.
[11] Under varvtal, 1&g
[12] Over varvtal, hég
[13] Utanfor dterkopplings-
omréde
[14] Under &terk., 13g
[15] Over &terk., hég
[16] Termisk varning
[17] Nat utanfor intervall
[18] Reversering
[19] Varning
[20] Larm (tripp)
[21] Larm (trippl8st)
[22] Komparator 0
[23] Komparator 1
[24] Komparator 2
[25] Komparator 3
[26] Logisk regel 0
[27] Logisk regel 1
[28] Logisk regel 2
[29] Logisk regel 3
[33] Digital ingdng DI18
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[34]
[35]
[36]

(371
[38]
(391 *
[40]

[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]

Digital ingdng DI19
Digital ingdng DI27

Digital ingdng DI29
(endast FC 302)

Digital ingdng DI32
Digital ingdng DI33

Startkommando

Frekvensomformare

2. Sa har programmerar du

stoppad
Aterstall tripp

Autodterst. tripp

OK-knapp
Reset-knapp
Vansterknapp
Hégerknapp
Upp&tknapp
Nedatknapp
Komparator 4
Komparator 5
Logisk regel 4
Logisk regel 5

Valj boolesk ingdng (SANT eller FALSKT) for att aktivera Smart Logic Control.

Falskt [0] for in det fasta vardet - FALSE.

Sant [1] anger det fasta vardet - TRUE.

Kor[2] Motorn &r igéng.

Inom intervall [3] Motorn kér inom det programmerade strém- och varvtalsomréde som stéllts in i par. 4-50 till
par. 4-53.

Enligt referens [4] Motorn kors enligt referens.

Momentgréns [5] Momentgransen som angetts i par. 4-16 eller par. 4-17 har dverskridits.

Strombegrénsning [6] Motorstromgrénsen, installd i par. 4-18, har dverskridits.

Utanfor strémomr. [7] Motorstrémmen ligger utanfor det omrdde som angetts i par. 4-18.

Under I, I8g [8] Motorns strom &r lagre &n den som angetts i par. 4-50.

Over I, hdg [9]: Motorns strém &r hdgre an den som angetts i par. 4-51.

Utanfor varvtalsomr. [10] Utvarvtalet ligger utanfér det omrdde som har stéllts in i par. 4-52 och 4-53.

Under varvtal, I8g [11] Utvarvtalet &r lagre &n det som angetts i par. 4-52.

Over varvtal, hdg [12] Utvarvtalet &r hégre &n det som angetts i par. 4-53.

Utanfor &terk.omr. Omréde [13] Aterkopplingen ligger utanfor det omrdde som har angetts i par 4-56 och 4-57.
Under Sterk. L8g [14] Aterkopplingen understiger gransen som angetts i par 4-56.

Over 8terk. Hog [15] Aterkopplingen Gverstiger gransen som angetts i par 4-57.

Termisk varning [16] Termisk varning slds pd nér temperaturen &r hégre an gransen fér motor, frekvensom-
formare, bromsmotstand eller termistor.

Nét utanfor intervall [17] Natspanningen ligger utanfor det angivna spanningsintervallet.

Reversering [18] Utgéngen &r hég nar frekvensomformaren kérs moturs (det logiska resultatet av statusbitarna
"kor" OCH "reversering").

Varning [19] En varning ar aktiv.

Larm (tripp) [20] Ett (tripp)larm &r aktivt.

Larm (tripp/dst) [21] Ett (tripplds)larm &r aktivt.

Komparator 0[22] Anvand resultatet fr&n komparator 0.

Komparator 1 [23] Anvéand resultatet fr&n komparator 1.

Komparator 2 [24] Anvénd resultatet fr&n komparator 2.

Komparator 3 [25] Anvéand resultatet fr&n komparator 3.

Logisk regel 0[26] Anvand resultatet frén logisk regel 0.

Logisk regel 1[27] Anvand resultatet frén logisk regel 1.

Logisk regel 2 [28] Anvand resultatet frén logisk regel 2.

MG.33.M3.07 - VLT® ar ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 125



2. Sa har programmerar du M FC300 Programmeringshandbok

Logisk regel 3[29] Anvand resultatet frén logisk regel 3.
Digital ingdng DI18[33] Anvéand resultatet pd digital ingdng 18.
Digital ingdng DI19[34] Anvand resultatet pd digital ingdng 19.
Digital ingdng DI27[35] Anvand resultatet pd digital ingdng 27.
Digital ingdng DI29 (endast FC302) [36] Anvand resultatet pd digital ingdng 29.
Digital ingdng DI32[37] Anvéand resultatet pd digital ingdng 32.
Digital ingdng DI33[38] Anvéand resultatet pd digital ingdng 33.
Startkommando [39] Ett startkommando har angetts.

Drive stoppad [40] Ett stoppkommando (Jogg, Stopp, Qstopp, Rulla ut) utférdas — och inte fran sjélva SLC:n.
Aterstéll tripp [41] En &terstallning utfardas.

Autodterstall tripp [42] En autodterstéllning utfors.

OK-knapp [43] OK-knappen pa trycks ned.

Reset-knapp [44] Reset-knappen pé trycks ned.

Vénsterknapp [45] Vansterknappen trycks ned.

Hobgerknapp [46] Hogerknappen trycks ned.

Uppétknapp [47] Uppatknappen trycks ned.

NedStknapp [48] Nedtknappen trycks ned.

Komparator 4[50] Anvand resultatet fr&n komparator 4.
Komparator 5[51] Anvand resultatet fr&n komparator 5.

Logisk regel 4[60] Anvand resultatet frén logisk regel 4.
Logisk regel 5[61] Anvand resultatet frén logisk regel 5.

13-02 Stopphandelse

Option:
[0]
[1]
[21
[3]
41
[5]
[6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]

[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]

126

Falskt

Sant

Kor

Inom intervall
Enligt referens
Momentgrans
Strémgrans
Utanfor stromomr.
Under I, 13g

Over I, hog
Utanfér varvtalsomr.
Under varvtal, 18g
Over varvtal, hég

Utanfor &terkopplings-
omrade

Under dterk., 1&g
Over 8terk., hog
Termisk varning
N&t utanfor intervall
Reversering
Varning

Larm (tripp)
Larm (trippldst)
Komparator 0
Komparator 1
Komparator 2
Komparator 3

Logisk regel 0

Funktion:
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[28] Logisk regel 2

[30] SL-tidsgrans 0

[32] SL-tidsgrans 2

[34] Digital ingdng DI19
[36] Digital ing&ng DI29
(endast FC 302)

[38] Digital ingdng DI33

[40] Frekvensomformare
stoppad

[42] Auto8terst. tripp

[44] Reset-knapp

[46] Hogerknapp

[48] Nedatknapp

[51] Komparator 5

[61] Logisk regel 5

[71] SL-timeout 4

[73] SL-timeout 6

13-03 Aterstall SLC
Option: Funktion:
[0] ES Aterstall inte SLC Behaller de programmerade instéliningarna for alla parametrar i grupp 13 (13-*).

[y

27
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Danfiti

2.14.3. 13-1* Komparatorer

Komparatorer anvénds for jamforelse av kontinuerliga variabler (dvs. utfrekvens, utstrém, analog ing&ng osv.) med fasta férinstéllda varden. Dessutom

finns det digitala varden som jamférs med fasta tidsvérden. En férklaring finns i par. 13-10. Komparatorer utvarderas en géng varje genomsokningsperiod.

Anvand resultatet (TRUE eller FALSE) direkt. Alla parametrar i denna parametergrupp ar matrisparametrar med index O till 5. Valj index 0 for att pro-

grammera Komparator 0, index 1 for att programmera Komparator 1, och s8 vidare.

13-10 Komparatoroperand

Matris [6]

Val [1] till [31] &r variabler som jamférs baserat pd deras varden. Val [50] till [186] &r digitala varden (TRUE/FALSE) dar jamforelsen baseras pd den tid
under vilken de &r instéllda pd TRUE eller FALSE. Se par. 13-11.
Valj den variabel som ska dvervakas av komparatorn.

[0] * INAKTIVERAD INAKTIVERAD [0] Komparatorn &r inaktiverad.
[1] Referens Referens [1] Den resulterande fjarreferensen (inte lokal) i procent.
[2] Aterkoppling Aterkoppling [2] 1 enheten [RPM] eller [Hz]
[3] Motorvarvtal Motorvarvtal [3] [RPM] eller [Hz]
[4] Motorstrom Motorstrom [4] [A]
[5] Motormoment Motormoment [5] [Nm]
[6] Motoreffekt Motoreffekt [6] [kW] eller [hp]
[7] Motorspanning Motorspénning [7] [V]
[8] DC-busspanning DC-busspénning [8] [V]
[9] Motor, termisk Motor, termisk [9] i procent.
[10] VLT, termisk VLT, termisk [10] i procent.
[11] Kylplattans temp. Kylplattans temp. [11] i procent.
[12] Analog ingdng AI53 Analog ingéng AI53[12] i procent.
[13] Analog ingdng AI54 Analog ingdng AI54[12] i procent.
[14] Analog ingdng AIFB10  Analog ingdng AIFB10[14] [V]
[15] Analog ingdng AIS24V  Analog ingdng AIS24V[15] [V] Analog ingdng AICCT [17] [°].
[17] Analog ingdng AICCT
[18] Pulsingdng FI29 (en- Pulsingdng FI29 (endast FC302)[18] i procent.
dast FC 302)
[19] Pulsingdng FI33 Pulsingdng FI33[19] i procent.
[20] Larmnummer Larmnummer [20] Felnumret.
[30] Réknare A Réknare A [30] Antal pulstal
[31] Raknare B Réknare B[31] Antal pulstal
[50] Falskt Falskt [50] for in det fasta vardet for falskt i komparatorn.
[51] Sant Sant [51] for in det fasta vardet for sant i komparatorn.
[52] Styrning klar Styrning kilar [52]: Styrkortet har natspanning.
[53] Frekvensomformare Enhet kiar [53]: Frekvensomformaren &r klar for drift och har signal p8 styrkortet.
redo
[54] Kor Kor [54] Motorn &r igéng.
[55] Reversering Reversering [55] Utgéngen &r hig nar frekvensomformaren kdrs moturs (det logiska resultatet av statusbitarna
"kor" OCH "reversering").
[56] Inom intervall Inom intervall [56] Motorn kdr inom det programmerade strom- och varvtalsintervall som stallts in i par. 4-50
till par. 4-53.
[60] Enligt referens Enligt referens [60] Motorn kors enligt referens.
[61] Under referens, 18g Under referens, I8g [61] Motorn kérs under vardet som har angetts i par. 4-54 "Varning 18g referens"
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[62] Qver referens, hég Over referens, hég [62] Motorn kdrs dver vérdet som har angetts i par. 4-55 "Varning hdg referens"

[65] Momentgrans Momentgréns [65] Momentgransen som angetts i par. 4-16 eller par. 4-17 har éverskridits.

[66] Strémgrans Strombegrénsning [66] Motorstromgransen, instélld i par. 4-18, har dverskridits.

[67] Utanfor stromomr. Utanfr stromomr. [67] Motorstrémmen ligger utanfér det omrdde som angetts i par. 4-18.

[68] Under I, 13g Under I, /g [68] Motorns strom &r lagre &n den som angetts i par. 4-50.

[69] Over I, hég Over I, hog [69]: Motorns strém &r hégre &n den som angetts i par. 4-51.

[70] Utanfor varvtalsomr. Utanfor varvtalsomr. [70] Utvarvtalet ligger utanfér det omrdde som har stallts in i par. 4-52 och 4-53.

[71] Under varvtal, I&g Under varvtal, 18g [71] Utvarvtalet &r lagre an det som angetts i par. 4-52.

[72] Qver varvtal, hég Over varvtal, hdg [72] Utvarvtalet &r hégre &n det som angetts i par. 4-53.

[75] Utanfor &terkopplings- Utanfor Sterk.omr. [75] Aterkopplingen ligger utanfor det omr&de som har angetts i par 4-56 och 4-57.
omrade

[76] Under &terk., 1&g Under Sterk. 15g [76] Aterkopplingen understiger gransen som angetts i par 4-56.

[77] Over 8terk., hég Over Sterk. Hog [77] Aterkopplingen Gverstiger gransen som angetts i par 4-57.

[80] Termisk varning Termisk varning [80] Termisk varning slds pd nar temperaturen &r hgre an gransen for motor, frekvensom-

formare, bromsmotstand eller termistor.

[82] Nat utanfor intervall Nt utanfor intervall [82] Natspanningen ligger utanfor det angivna spanningsintervallet.

[85] Varning Varning [85] En varning ar aktiv.

[86] Larm (tripp) Larm (tripp) [86] Ett (tripp)larm &r aktivt.

[87] Larm (trippldst) Larm (tripplést) [87] Ett (tripplds)larm &r aktivt.

[90] Buss OK Buss OK[90] Kommunikationen via den seriella kommunikationsporten &r aktiv (ingen timeout).

[91] Momentgréans & stopp  Momentgréns & stopp[91] Om frekvensomformaren har fétt en stoppsignal och befinner sig pd momentgransen

ar signalen logisk "0".

[92] Bromsfel (IGBT) Bromsfe/ (IGBT) [92]: IGBT-bromsen &r kortsluten.

[93] Mek. bromsstyrning Mek. bromsstyrning [93] Den mekaniska bromsen ar aktiv.

[94] Sakerhetsstopp aktive- Sdkerhetsstopp aktiverat (endast FC302) [94] Sakerhetsstopp ar aktivt DI 37.
rat (endast FC 302)

[100] Komparator 0 Komparator 0[100] Resultatet fr&n komparator 0.

[101] Komparator 1 Komparator 1[101] Resultatet fr&n komparator 1.

[102] Komparator 2 Komparator 2 [102] Resultatet frdn komparator 2.

[103] Komparator 3 Komparator 3[103] Resultatet frdn komparator 3.

[104] Komparator 4 Komparator 4[104] Resultatet fr&n komparator 4.

[105] Komparator 5 Komparator 5[105] Resultatet fr&n komparator 5.

[110] Logisk regel 0 Logisk regel 0[110] Resultatet frén logisk regel 0.

[111] Logisk regel 1 Logisk regel 1[111] Resultatet frén logisk regel 1.

[112] Logisk regel 2 Logisk regel 2[112] Resultatet fran logisk regel 2.

[113] Logisk regel 3 Logisk regel 3 [113] Resultatet frén logisk regel 3.

[114] Logisk regel 4 Logisk regel 4[114] Resultatet frén logisk regel 4.

[115] Logisk regel 5 Logisk regel 5[115] Resultatet frén logisk regel 5.

[120] SL-tidsgréns 0 SL-tidsgréns 0[120] Resultatet fr&n SLC-timer 0.

[121] SL-tidsgrans 1 SL-tidsgréns 1[121] Resultatet frén SLC-timer 1.

[122] SL-tidsgrans 2 SL-tidsgréns 2 [122] Resultatet fr&n SLC-timer 2.

[123] SL-timeout 3 SL-tidsgréns 3[123] Resultatet fr&n SLC-timer 3.

[124] SL-timeout 4 SL-tidsgréns 4[140] Resultatet fr&n SLC-timer 4.

[125] SL-timeout 5 SL-tidsgréns 5[125] Resultatet fr&n SLC-timer 5.

[126] SL-timeout 6 SL-tidsgréns 6 [126] Resultatet frdn SLC-timer 6.

[127] SL-timeout 7 SL-tidsgréns 7[127] Resultatet frén SLC-timer 7.

[130] Digital ingdng DI18 Digital ingdng DI18[130] Digital ingdng 18. Hég = Sant.

[131] Digital ingdng DI19 Digital ingdng DI19[131] Digital ingdng 19. H6g = Sant.
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[132] Digital ingdng DI27 Digital ingéng DI27[132] Digital ingdng 27. Hg = Sant.
[133] Digital ingdng DI29 Digital ingéng DI29[133] Digital ingdng 29. Hg = Sant.
[134] Digital ingdng DI32 Digital ing&ng DI32[134] Digital ingdng 32. Hg = Sant.
[135] Digital ingdng DI33 Digital ingdng DI33[135] Digital ingdng 33. Hég = Sant.
[150] SL, digital utgdng A SL, digital utgéng A[150] Anvéand resultatet frdn SLC-utgéng A.
[151] SL, digital utgdng B SL, digital utgdng B[151] Anvand resultatet frdn SLC-utgéng B.
[152] SL, digital utgdng C SL, digital utgéng C[152] Anvand resultatet frén SLC-utgéng C.
[153] SL, digital utgéng D SL, digital utgdng D [153] Anvand resultatet fr&n SLC-utgdng D.
[154] SL, digital utgdng E SL, digital utgéng E [154] Anvand resultatet frdn SLC-utgdng E.
[155] SL, digital utgédng F SL, digital utgéng F[155] Anvénd resultatet fr&n SLC-utgdng F.
[160] Reld 1 Reld 1[160] Reld 1 &r aktivt
[161] Rels 2 Reld 2[161] Rel4 2 &r aktivt
[180] Lokal ref. aktiv Lokal ref. aktiv[180] Hog nar par. 3-13 Referensplats = [2] Lokal eller nér par. 3-13 &r [0] Lankat till Hand/
Auto, samtidigt som LCP &r i laget Hand On.
[181] Extern ref. aktiv Extern ref. aktiv[181] Hog nar par. 3-13 Referensplats = [2] Fjarr eller nar [0] Lankat till Hand/Auto, samtidigt
som LCP &r i laget Auto on.
[182] Startkommando Startkommando [182] HOg nar det finns ett aktivt startkommando och inget stoppkommando &r aktivt.
[183] Frekvensomformare Drive stoppad [183] Ett stoppkommando (Jogg, Stopp, Qstopp, Rulla ut) utfardas — och inte frén sjélva SLC:n.
stoppad
[185] Enhet i Iage Hand Enhet i lége Hand [185] Utgdngen ar hdg nar frekvensomformaren ar i laget Hand .
[186] Enhet i lage Auto Enhet i ldge Auto [186]: Hog nar frekvensomformaren ar i laget Auto.
Matris [6]

For par. 13-10 som innehaller varden frén [0] till [31] &r féljande giltigt:
Valj den operator som ska anvandas vid jamforelsen.

[0] < Valj < [0] for att resultatet av utvarderingen ska bli SANT, om den variabel som valts i par. 13-10 & mindre &n
det fasta vardet i par. 13-12. Resultatet blir FALSKT om den variabel som valts i par. 13-10 ar stdrre &n det fasta
vardet i par. 13-12.

[1] * R Valj = [1] for att resultatet av utvarderingen ska bli SANT om den variabel som valts i par. 13-10 ar ungefar lika
med det fasta vardet i par. 13-12.
[2] > Valj > [2] for den logiska inversen av alternativet < [0].

13-12 Komparatorvéarde

Matris [6]
0.000 * [-100000.000 - Ange "utl6sningsnivad" for den variabel som Gvervakas av denna komparator. Detta ar en matrisparameter som
100000.000] innehdller komparatorvardena 0 till 5.

2.14.4. 13-2* Timers

Denna parametergrupp bestdr av timerparametrar.

Anvand resultatet (SANT eller FALSKT) frén timers for att direkt definiera en Adndelse (se par. 13-51), eller som boolesk ingdng i en /ogisk regel (se par.
13-40, 13-42 eller 13-44). En timer har vardet FALSKT endast nér den startats av en atgérd (dvs. Starta timer 1 [29]) till dess att det timervarde som
anges i denna parameter har forflutit. Den f&r dd vardet SANT igen.

Alla parametrar i denna parametergrupp ar matrisparametrar med index 0 till 2. Valj index 0 for att programmera Timer 0, index 1 for att programmera
Timer 1, och s& vidare.

13-20 SL Controller-timer

Matris [8]
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0,00 ok [00:00:00.000 - Ange vardet som ska definiera varaktigheten i utsignalen FALSKT frdn den programmerade timern. En timer har
99:59:59.999] endast vardet FALSE om den har startats av en atgard (dvs. Starta timer 1 [29]) och tills det givna timervardet
forflutit.

2.14.5. 13-4* Logiska regler

Kombinera upp till tre booleska ingdngar (SANT / FALSKT-ing&ngar) fran timers, komparatorer, digitala ingdngar, statusbitar och handelser med hjélp av

de logiska operatorerna OCH, ELLER och INTE. Valj booleska ingdngar for berakningen i par. 13-40, 13-42 och 13-44. Definiera de operatorer som ska
anvandas for att kombinera de ingéngar som valts i par. 13-41 och 13-43 logiskt.

Prioritering vid berakning
Resultaten av par. 13-40, 13-41 och 13-42 beraknas forst. Resultatet (SANT / FALSKT) av denna berdkning kombineras med instdllningarna i par. 13-43
och 13-44, vilket ger det slutliga resultatet (SANT / FALSKT) for den logiska regeln.

13-40 Logisk regel, boolesk 1

Matris [6]

[0] * Falskt

[1] Sant

[21 Kor

[3] Inom intervall

[4] Enligt referens

[5] Momentgrans

[6] Strémgrans

[71 Utanfor stromomr.
[8] Under I, 13g

[9] Over I, hég

[10] Utanfor varvtalsomr.
[11] Under varvtal, 13g
[12] Over varvtal, hég
[13] Utanfor &terkopplings-

omréde

[14] Under dterk., 1&g
[15] Over &terk., hég
[16] Termisk varning
[17] Na&t utanfor intervall
[18] Reversering
[19] Varning
[20] Larm (tripp)
[21] Larm (trippldst)
[22] Komparator 0
[23] Komparator 1
[24] Komparator 2
[25] Komparator 3
[26] Logisk regel 0
[27] Logisk regel 1
[28] Logisk regel 2
[29] Logisk regel 3
[30] SL-tidsgréns 0
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[31]
[32]
[33]
[34]
[35]
[36]

[37]
[38]
[39]
[40]

[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Matris [6]

(o1 *
(1
2]
(3]
[4]
5]
(6]
7]
(8]

132

SL-tidsgréns 1
SL-tidsgrans 2
Digital ingdng DI18
Digital ingdng DI19
Digital ingdng DI27

Digital ingéng DI29
(endast FC 302)

Digital ingdng DI32
Digital ingdng DI33
Startkommando

Frekvensomformare
stoppad

Aterstall tripp
Autodterst. tripp
OK-knapp
Reset-knapp
Vansterknapp
Hogerknapp
Uppatknapp
Ned&tknapp
Komparator 4
Komparator 5
Logisk regel 4
Logisk regel 5
SL-timeout 3
SL-timeout 4
SL-timeout 5
SL-timeout 6

Danfiti

FC300 Programmeringshandbok

SL-timeout 7 Vélj den forsta booleska (SANT eller FALSKT) insignalen for den valda logiska regeln.
Se par. 13-01 Starthdndelse ([0] - [61]) och par. 13-02 Stopphéndelse ([70] - [74]) for ytterligare beskrivning.

13-41 Logisk regel, operator 1

Vélj den férsta logiska operatorn som ska anvandas pd de booleska ing&ngarna fran par. 13-40 och 13-42.

[13 -XX] avser den booleska ingdngen i par. 13-*.

INAKTIVERAD Ignorera par. 13-42, 13-43 och 13-44.

OCH Utvédrderar uttrycket [13-40] OCH [13-42].

ELLER Utvarderar uttrycket [13-40] ELLER [13-42].

OCH INTE Utvérderar uttrycket [13-40] OCH INTE [13-42].

ELLER INTE Utvarderar uttrycket [13-40] ELLER INTE [13-42].
INTE OCH Utvarderar uttrycket INTE [13-40] OCH [13-42].

Inte eller Utvarderar uttrycket INTE [13-40] ELLER [13-42].

Inte och inte Utvarderar uttrycket INTE [13-40] OCH INTE [13-42].
Inte eller inte Utvarderar uttrycket INTE [13-40] ELLER INTE [13-42].
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13-42 Logisk regel, boolesk 2

Matris [6]

[1] Sant

[3] Inom intervall

[5] Momentgrans

[7] Utanfor strémomr.

[9] Over I, hég

[11] Under varvtal, 18g

[13] Utanfor terkopplings-
omrade

[15] Over &terk., hég

[17] N&t utanfor intervall

[19] Varning

[21] Larm (trippldst)

[23] Komparator 1

[25] Komparator 3

[27] Logisk regel 1

[29] Logisk regel 3

[31] SL-tidsgrans 1

[33] Digital ingdng DI18

[35] Digital ingdng DI27

[37] Digital ingdng DI32

[39] Startkommando

[y

33
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[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Rterstall tripp
Autodterst. tripp
OK-knapp
Reset-knapp
Vansterknapp
Hégerknapp
Uppatknapp
Nedatknapp
Komparator 4
Komparator 5
Logisk regel 4
Logisk regel 5
SL-timeout 3
SL-timeout 4
SL-timeout 5
SL-timeout 6

SL-timeout 7 Valj den andra booleska (SANT eller FALSKT) insignalen for den valda logiska regeln. Se par. 13-01 Starthén-
delse ([0] - [61]) och par. 13-02 Stopphéndelse ([70] - [74]) for ytterligare beskrivning.

13-43 Logisk regel, operator 2

Matris [6]

(o1 *
(1
(2]
3]
[4]
5]
(6]
(71
8]

Vélj den andra logiska operatorn som ska anvéndas i den booleska ingdngen som beraknas i par. 13-40, 13-41
och 13-42 och den booleska ingdngen frén par. 13-42.

[13-44] utgér den booleska ingdngen i par. 13-44.

[13-40/13-42] utgdr den booleska ingéngen beraknad i par. 13-40, 13-41 och 13-42. INAKTIVERAD [0] (fab-
riksinstallning). Valj detta alternativ for att ignorera par. 13-44.

INAKTIVERAD

OCH Utvarderar uttrycket [13-40/13-42] OCH [13-44].

ELLER Utvérderar uttrycket [13-40/13-42] ELLER [13-44].

OCH INTE Utvarderar uttrycket [13-40/13-42] OCH INTE [13-44].

ELLER INTE Utvédrderar uttrycket [13-40/13-42] ELLER INTE [13-44].

INTE OCH Utvarderar uttrycket INTE [13-40/13-42] OCH [13-44].

INTE ELLER Utvarderar uttrycket INTE [13-40/13-42] ELLER [13-44].

INTE OCH INTE Utvérderar uttrycket INTE [13-40/13-42] och utvarderar OCH INTE [13-44].
INTE ELLER INTE Utvarderar uttrycket INTE [13-40/13-42] ELLER INTE [13-44].

13-44 Logisk regel, boolesk 3

Matris [6]
[0] Falskt
[1] Sant
[21 Kor
[3] Inom intervall
[4] Enligt referens
[5] Momentgrans
[6] Strémgrans
[7] Utanfor stromomr.
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[9] Over I, hég

[11] Under varvtal, 1&g
[13] Utanfér terkopplings-
omrade

[15] Over &terk., hdg

[17] Nat utanfor intervall

[19] Varning

[21] Larm (trippldst)

[23] Komparator 1
[24] Komparator 2

[26] Logisk regel 0

[28] Logisk regel 2

[30] SL-tidsgrans 0

[32] SL-tidsgrans 2

[34] Digital ingdng DI19

[37] Digital ingdng DI32

[39] Startkommando

[41] Rterstall tripp

[43] OK-knapp

[45] Vansterknapp

[47] Upp&tknapp

[50] Komparator 4

[60] Logisk regel 4

[y

35
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[70] SL-timeout 3

[72] SL-timeout 5

[74] SL-timeout 7 Vélj den tredje booleska (SANT eller FALSKT) ing8ngen fér den valda logiska regeln. Se par. 13-01 Starthén-
delse ([0] - [61]) och par. 13-02 Stopphéndelse ([70] - [74]) for ytterligare beskrivning.

2.14.6. 13-5* Status

Parametrar for programmering av Smart Logic Control.

13-51 SL Controller-villkor

Matris [20]

[1] Sant

[3] Inom intervall

[5] Momentgréns

[7] Utanfor stromomr.

[9] Over I, hég

[11] Under varvtal, 1&g
[13] Utanfor 8terkopplings-
omréde

[15] Over 8terk., hég

[17] Nat utanfor intervall

[19] Varning

[21] Larm (tripplast)

[24] Komparator 2

[26] Logisk regel 0

[28] Logisk regel 2

[30] SL-tidsgréns 0

—

36 MG.33.M3.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok

[33]
[34]
[35]
[36]

[37]
[38]
[39]
[40]

[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Digital ingdng DI18
Digital ingdng DI19
Digital ingdng DI27
Digital
(endast FC 302)

Digital ingdng DI32
Digital ingdng DI33
Startkommando

Frekvensomformare
stoppad

Rterstall tripp
Autodterst. tripp
OK-knapp
Reset-knapp
Vansterknapp
Hogerknapp
Uppatknapp
Nedatknapp
Komparator 4
Komparator 5
Logisk regel 4
Logisk regel 5
SL-timeout 3
SL-timeout 4
SL-timeout 5
SL-timeout 6
SL-timeout 7

ingdng DI29

2. Sa har programmerar du

Vélj den booleska ingdng (TRUE eller FALSE) som ska definiera Smart Logic Control-hdndelsen. Se par. 13-01
Starthdndelse ([0] - [61]) och par. 13-02 Stopphédndelse ([70] - [74]) for ytterligare beskrivning.

13-52 SL Controller-funktioner

Matris [20]

[o1 * Inaktiverad Vélj den &tgard som motsvarar SLC-héndelsen. Atgarder utfors nér motsvarande héndelse (som definieras i par.
13-51) utvarderas som sant. Det gdr att vélja bland féljande &tgérder:
*INAKTIVERAD [0]

[1] Ingen &tgérd Ingen tgérd 1]

[2] Valj meny 1 Vélj meny 1[2] - andrar den aktiva menyn (par. 0-10) till "1".

[3] Valj meny 2 V&lj meny 2[3] - andrar den aktiva menyn (par. 0-10) till "2".

[4] Valj meny 3 Vélj meny 3 [4] - andrar den aktiva menyn (par. 0-10) till "3".

[5] Valj meny 4 V&lj meny 4[5] - andrar den aktiva menyn (par. 0-10) till "4". Om menyn dndras, laggs den samman med andra
menykommandon som kommer antingen frén de digitala ingdngarna eller via en faltbuss.

[10] Valj forinstalld ref. 0 Valj forinstalld referens 0[10] - valjer forinstalld referens 0.

[11] Valj forinstalld ref. 1 Vélj forinstélld referens 1[11] - valjer forinstdlld referens 1.

[12] Valj forinstalld ref. 2 Vélj forinstélld referens 2 [12] - valjer forinstalld referens 2.

[13] Valj forinstalld ref. 3 Vélj forinstélld referens 3 [13] - valjer forinstalld referens 3.

[14] Valj forinstalld ref. 4 Valj forinstalld referens 4 [14] - valjer forinstalld referens 4.

[15] Valj forinstalld ref. 5 Vélj forinstalld referens 5[15] - valjer forinstalld referens 5.

[16] Valj forinstalld ref. 6 Vélj forinstalld referens 6 [16] - valjer forinstalld referens 6.

137
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[17]

[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]

[28]
[29]
[30]
[31]
[32]

[33]

[34]

[35]

[36]

[37]

[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]

[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

138

Valj forinstalld ref. 7

Valj ramp 1
Valj ramp 2
Valj ramp 3
Valj ramp 4
Kor

Kor bakat
Stopp
Qstopp
Dcstop
Utrullning

Frys utgéng

Starta timer 0
Starta timer 1
Starta timer 2

Ange digital utgéng
ETe]

Ange digital utgdng
1&g

Ange digital utgéng
1&g

Ange digital utgdng
1&g

Ange digital utgang
1&g

Ange digital utgdng
1&g

Ange digital utgéng
hog

Ange digital utgéng
hég

Ange digital utgéng
hég

Ange digital utgdng
hég

Ange digital utgang
hog

Ange digital utgdng
hég

Rterstll raknare A
Rterstall raknare B
Starta timer 3

Starta timer 4

Starta timer 5

Starta timer 6

Starta timer 7

A

B

C

D

E

F

A

B

C

D

E

F

FC300 Programmeringshandbok

Vélj forinstdlld referens 7 [17] - valjer forinstdlld referens 7. Om den aktiva forinstéllda referensen &@ndras,
kommer den att ldggas samman med andra férinstéllda referenskommandon som kommer antingen frén de
digitala ingdngarna eller via en faltbuss.

Vélj ramp 1 [18] - véljer ramp 1.

Vélj ramp 2 [19] - véljer ramp 2.

Vélj ramp 3[20] - valjer ramp 3.

Vélj ramp 4[21] - valjer ramp 4.

Kor[22] - skickar ett startkommando till frekvensomformaren.

Kor bakdt [23] - skickar ett kommando om reverserad start till frekvensomformaren.
Stopp [24] - skickar ett stoppkommando till frekvensomformaren.

Qstopp [25] - skickar ett snabbstoppkommando till frekvensomformaren.

Dcstopp [26] - skickar ett DC-stoppkommando till frekvensomformaren.

Utrullning [27] - frekvensomformaren rullar ut omedelbart. Alla stoppkommandon, inklusive utrullningskom-
mandot, stoppar SLC.

Frys utgdng [28] - fryser frekvensomformarens utfrekvens.

Starta timer 0[29] - startar timer 0, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.
Starta timer 1 [30] - startar timer 1, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.
Starta timer 2 [31] - startar timer 2, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.
Ange digital utgéng A I6g [32] - utgdngar med SL-utgdng A kommer att vara l3ga.

Ange digital utgdng B I8g [33] - utgdngar med SL-utgdng B kommer att vara l8ga.
Ange digital utgdng C I8g [34] - utgdngar med SL-utgdng C kommer att vara I&ga.
Ange digital utgdng D /g [35] - utgdngar med SL-utgdng D kommer att vara laga.
Ange digital utgédng E I4g [36] - utgdngar med SL-utgdng E kommer att vara l3ga.
Ange digital utgdng F I8g [37] - utgdngar med SL-utgdng F kommer att vara l8ga.
Ange digital utgdng A hdg [38] - utgdngar med SL-utgéng A kommer att vara héga.
Ange digital utgdng B hdg [39] - utgdngar med SL-utgéng B kommer att vara hoga.
Ange digital utgdng C hdg [40] - utgéngar med SL-utgdng C kommer att vara héga.
Ange digital utgdng D hdg [41] - utgdngar med SL-utgdng D kommer att vara hoga.
Ange digital utgdng E hdg [42] - utgdngar med SL-utgdng E kommer att vara hoga.
Ange digital utgdng F hdg [43] - utgéngar med SL-utgdng F kommer att vara hoga.

Aterstéll réknare A [60] - &terstaller raknare A till noll.

Aterstll réknare B[61] - &terstaller raknare B till noll.

Starta timer 3 [70] - starta timer 3, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.
Starta timer 4[71] - starta timer 4, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.
Starta timer 5[72] - starta timer 5, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.
Starta timer 6 [73] - starta timer 6, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.
Starta timer 7[74] - starta timer 7, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.
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2.15. Parametrar: Speciella funktioner

2.15.1. 14-** Specialfunktioner

Parametergrupp for att konfigurera speciella frekvensomformarfunktioner.

2.15.2. Vaxelriktarswitch, 14-0*

Parametrar for konfigurering av vaxelriktarswitchningen.

14-00 Switchmonster

Option: Funktion:
[0] 60 AVM
[1] * SFAVM Valj Switchmonster: 60° AVM eller SFAVM.

14-01 Switchfrekvens
Option: Funktion:
[1] 1,5 kHz

14-03 Overmodulering

Option: Funktion:
[0] Av
[1] * P& Valj PS5 [1] for att ansluta 6vermoduleringsfunktionen fér motorspanningen, for att uppnd en motorspanning

upp till 15 % storre @n natspanningen.
Valj Av [0] for att inaktivera 6vermodulering av motorspanningen och undvika momentrippel p& motoraxeln.
Denna egenskap kan vara anvandbar t.ex. for slipmaskiner.

14-04 PWAM, brus

Option: Funktion:
[0] * Av
[1] P8 Valj PS[1] for att omvandla véxlingsmotorljudet fré&n en klar ringande ton till ett mindre mérkbart ljud. Detta

&stadkoms genom att synkroniseringen av de utg&ende pulsbreddsmodulerade faserna slumpméssigt &ndras
ndgot.
Valj Av[0] for att inaktivera andring av vaxlingsmotorljudet.

2.15.3. 14-1* Nat pa/av

Parametrar for konfiguration av évervakning och hantering av nétfel. Om ett nétfel intréffar forsoker frekvensomformaren att fortsétta pd ett kontrollerat
satt tills strommen i mellankretsen tar slut

Option: Funktion:
[0] * Ingen funktion
[1] Kontrollerad nedramp-
ning
[2] Kontrollerad nedramp-
ning, tripp
[3] Utrullning
[4] Kinetisk backup
[5] Kinetisk backup, tripp
[6] Larm Funktion: Valj den funktion som frekvensomformaren maste agera pd nér troskelvardet i par 14-11 har uppnatts.
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Parameter 14-10 kan inte &ndras nar motorn &r igéng.

Kontrollerad nedrampning:

Frekvensomformaren utfér en kontrollerad nedrampning. Om par 2-10 ar [0] Av eller [2] AC-broms kommer
rampningen att félja dverspanningsnedrampningen. Om par 2-10 ar [1] Motsténdsbroms féljer rampningen in-
stallningen i par. 3-81 Snabbstopp, ramptid.

Kontrollerad nedrampning [1]:

Efter inkoppling ar frekvensomformaren redo for start. Kontrollerad nedrampning och tripp [2]: Efter inkoppling

behéver frekvensomformaren en &terstélining innan den &r redo for start.

= = = DC-spanning N

= Utvarvial rpm H
/Ump&nnlnqafymlng nivd g
I U -
Par 14-11 34
Td
N&t

= = = DC-spanning e
——— Utvarvial rpm g
Uverspdnningsstyrning niva §
L= TN [p—
Par 14-11 4 AN !
N 1
S I
N
~ i
N !
~
N }

Nat ]

1. Strommen kommer tillbaka fore energin frén mellankretsen/tréghetsmomentet eftersom belastningen
ar for 1dg. Frekvensomformare utfér en kontrollerad nedrampning nér par. 14-11 har uppnatts.

2. Frekvensomformaren utfér en kontrollerad nedrampning s8 lange som det finns energi i mellankretsen.

Vid denna tidpunkt kommer motorn att rullas ut.

Kinetisk backup:

Frekvensomformaren utfor en kinetisk backup. Om par 2-10 &r [0] Aveller [2] AC-broms kommer rampningen
att folja 6verspanningsnedrampningen. Om par 2-10 ar [1] Motsténdsbroms foljer rampningen instdliningen i
par. 3-81 Snabbstopp, ramptid.

Kinetisk backup [4]: Frekvensomformaren kommer att fortsatta kéra sd lange som det finns energi fran trég-
hetsmomentet i belastningen.

Kinetisk backup [5]: Frekvensomformaren kommer att kéra pd samma hastighet s& lange som det finns energi
frdn troghetsmomentet i belastningen. Om mellankretsspanningen faller under par. 14-11 kommer frekven-
somformaren att trippa.

= == = DC-spdnning
Utvarvtal rpm

130BT100.10

Yverspdnningsstyrning nivé

Par 14-11 _——

Tid
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= = = uL-spanning
m— Utvarvial rpm

1308m0a10

| Uversplnningsstyrning niva
Par 14-11 ———

N&t T

14-11 Natspéanning vid natfel
Range: Funktion:

342 ¥ [150 - 600 V] Denna parameter anger spanningstrdskelvardet vid vilket den valda funktionen i par. 14-10 ska aktiveras.

14-12 Funktion vid natfel

Option: Funktion:

[0] * Tripp

[1] Varning

[2] Inaktiverad Om ett allvarligt natfel upptacks:

Valj Trjpp [0] for att trippa frekvensomformaren;

Valj Varning [1] for att utfarda en varning; or

Valj Inaktiverad [2] for ingen dtgard.

Om frekvensomformaren koérs nar ett allvarligt natfel foreligger forkortas motorns livslangd. Forhéllanden anses
som allvarliga om motorn kdrs kontinuerligt nara nominell belastning (dvs. en pump eller en fldkt kors nara fullt
varvtal).

2.15.4. Trippaterst. 14-2*

Parametrar for konfigurering av automatisk &terstallning, speciell tripphantering och sjélvtest eller initiering av styrkort.

14-20 Aterstallningslage

I denna parameter kan du vélja en dterstallningsfunktion efter tripp. Efter dterstallning kan frekvensomformaren star-

tas om.

[0] * Manuell 3terst. Vélj Manuell terstélining [0] om du vill genomféra en 8terstéllining med [RESET] eller via de digitala
ingdngarna.

[1] Autodterstallning x 1 Valj Autodterstélining x 1...x 20[1]-[12] om du vill genomféra mellan en och tjugo autodterstaliningar
efter tripp.

[2] Autodterstallning x 2

[3] Autodterstallning x 3

[4] Auto8terstallning x 4

[5] Autodterstallning x 5

[6] Autodterstallning x 6

[71 Autodterstallning x 7

[8] Autodterstallning x 8

[9] Auto8terstalining x 9

[10] Autodterstallining x 10

[11] Autodterstélining x 15

[12] Autodterstallning x 20

[13] Obegransad autodterstdll- Valj Obegréansad autodterstallining [13] for kontinuerlig terstallning efter tripp.

ning.
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OBS!

Motorn kan starta utan férvarning. Om det angivna antalet AUTOATERSTALLNINGAR n&s inom 10 minuter Gvergdr frekvensomformaren
till laget Manuell 8terst. [0]. Efter att den manuella 3terstallningen har genomforts dtergdr instdliningen av par. 14-20 till det ur-
sprungliga valet. Om antalet automatiska aterstallningar inte nds inom 10 minuter eller en manuell terstélining genomfors, terstélls
den interna raknaren for AUTOMATISK ATERSTALLNING till noll.

OBS!
Automatisk dterstéllning &r ocksd aktiv for att dterstélla sakerhetsstoppfunktionen i firmware-programmet < 4.3x.

OBS!
Installningen i par. 14-20 8sidosatts om Gnistlage &r aktivt (se par. 24-0%*, Gnistlage).

14-21 Automatisk aterstarttid

Range: Funktion:

10 ¥ [0 - 600 s] Stall in tidsintervallet fran tripp till start av den automatiska aterstéllningsfunktionen. Denna parameter &r aktiv
nar par. 14-20 stélls pd Autodterstalining [1] - [13].

14-22 Driftlage

Option: Funktion:

[0 * Normal drift

[1 Styrkortstest

[2] Initiering Anvand denna parameter for att ange normal drift; for att genomfora tester; eller for att initiera alla parametrar

utom par. 15-03, 15-04 och 15-05. Denna funktion &r aktiv endast nar effekten 6verfors till frekvensomformaren.
Valj Normal drift [0] for normal drift av frekvensomformaren med motorn i den valda tilldmpningen.
Valj Styrkortstest [1] om du vill testa de analoga och digitala ingdngarna och utgéngarna samt styrspanningen
pd +10 V. En testanslutning med interna anslutningar krévs for detta test. S8 har utfoér du ett styrkortstest:

1. Valj Styrkortstest [1].

2. Koppla frdn natspanningen och vénta tills displayen slocknar.

3. Stall switch S201 (A53) och S202 (A54) = "ON" / I.

4. Anslut testkontakten (se nedan).

5.  Anslut till ndtspanningen.

6.  Utfor olika test.

7.  Resultaten visas pa LCP:n och frekvensomformaren bérjar arbeta i en evighetsslinga.

8. Par. 14-22 stélls automatiskt p& Normal drift. Genomfor en startsekvens for att starta med Normal drift

efter ett styrkortstest.

Om testresultatet ar OK:

LCP-avlasning: Styrkort OK.

Koppla frdn natspanningen och ta bort testkontakten. Den grona lysdioden pd styrkortet kommer att téndas.
Om testet ej godkéanner kortet:

LCP-avlasning: I/O-fel for styrkortet.

Byt ut frekvensomformare eller styrkort. Den réda lysdioden pd styrkortet ténds. Testkoppling (anslut féljande
plintar): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54
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Valj Initiering [2] for att 8terstélla alla parametervérden till fabriksinstéliningarna, utom par. 15-03, 15-04 och
15-05. Frekvensomformaren kommer att &terstéllas vid nésta nattillslag.
Par. 14-22 kommer ocksd att atergd till fabriksinstéliningen Normal drift [0].

14-25 Trippfordr. vid mom.grans

Range: Funktion:

60 s* [0 - 60 s] Ange trippférdrajningen vid momentgransen i sekunder. Nar utmomentet ndr momentgrénserna (par. 4-16 och
4-17) utldses en varning. Nar momentgransvarningen fortldpande varit ndrvarande under den tidsperiod som
anges in denna parameter, trippar frekvensomformaren. Inaktivera trippférdréjningen genom att stélla parame-
tern p& 60 s = AV. Termisk dvervakning av frekvensomformaren kommer fortfarande att vara aktiv.

14-26 Trippfordrdjning vid véaxelriktarfel

Range: Funktion:

Storleksrelaterad [0 - 30 s] Nar frekvensomformaren registrerar 6verspanning inom den installda tiden utfors tripp efter den instéllda tiden.
Om vardet = 0 ar skyddsldget aktiverat

OBS!
Det rekommenderas att inaktivera skyddsldge i lyfttillampningar.

14-29 Servicekod

Range: Funktion:
000000 [000000 Hex - FFFFF] Endast for intern service.

2.15.5. 14-3* Stromgréansreg.

Frekvensomformaren har en inbyggd stromgransreglering som aktiveras ndr motorstrémmen, och darmed momentet, dverstiger momentgranserna som
ar programmerade i par. 4-16 och 4-17.

N&r strémgrénsen har ndtts i motordrift eller generatordrift, forsoker frekvensomformaren att sd snabbt som méjligt reducera vridmomentet under de
forinstéllda momentgranserna utan att forlora kontrollen &ver motorn.

N&r stromstyrningen ar aktiv kan frekvensomformaren stoppas endast genom att sétta en digital ingéng till Utrulining, inv. [2] eller Utr. och Sterstélining
Jnv. [3]. En signal pd plintarna 18 till 33 kommer inte att aktiveras forran frekvensomformaren inte langre &r nara strémgransen.

Genom att anvénda en digital ingdng som &r instélld p& Utrulining, inv. [2] eller Utr. och &terst., inv. [3] anvander motorn inte nedramptiden eftersom
frekvensomformaren rullas ut. Om ett snabbstopp dr nddvandigt anvénds styrfunktionen fér den mekaniska bromsen tillsammans med en extern elekt-
romekanisk broms ansluten till tilldmpningen.
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14-30 Stromgréansreg., prop. forstarkning

Range: Funktion:

100 %* [0 - 500 %] Ange det proportionella forstarkningsvérdet for stromgransregulatorn. Om ett hégre vérde valjs, kommer regu-
latorn att reagera snabbare. Om det satts alltfér hogt, kommer regulatorn att bli instabil.

14-31 Stromgrénsreg., integrationstid

Range: Funktion:

0,020 ¥ [0,002 - 2,000 s] Styr strémgréansregulatorns integrationstid. Om den stélls in pd ett Iagre varde reagerar den snabbare. Om vérdet
sétts alltfor 13gt blir regulatorn instabil.

2.15.6. 14-4* Energioptimering

Parametrar for justering av energioptimeringsnivdn for bdde variabelt
moment (VT) och AEO (automatisk energioptimering).

14-40 Var.moment, niva

Range: Funktion:

66%* [40 - 90%] Mata in nivan fér motormagnetisering vid 1&ga varvtal. Val av 1&gt vérde reducerar energiférluster i motorn men
reducerar ocksd belastningskapaciteten.
Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

14-41 Minimal AEO-magnetisering
Range: Funktion:

40%* [40 - 75%] Mata in l&gsta tilldtna magnetiseringen for AEO. Val av 13gt varde reducerar energiférluster i motorn men kan
ocksa reducera férmdgan att motstd ovéantade belastningsférandringar.

14-42 Minimal AEO-frekvens
Range: Funktion:

10Hz* [5 - 40 Hz] Mata in den minimifrekvensen vid vilken den automatiska energioptimeringen (AEO) ska aktiveras.

14-43 Motorns cosfi
Range: Funktion:

0.66* [0.40 - 0.95] Borvardet for cos(phi) anges automatiskt for basta mojliga AEO-prestanda. Den hdr parametern bdr normalt inte
andras. I en del situationer kan det emellertid vara nddvandigt att mata in ett nytt varde for finjustering.

2.15.7. Miljo, 14-5*

Dessa parametrar hjélper frekvensomformaren att fungera vid speciella miljoférhallanden.

14-50 RFI 1
Option: Funktion:
[0] Av Valj Av[0] endast da frekvensomformaren matas med natspanning frén ett isolerat nat, dvs. IT-nat.

I detta l&ge ar de interna RFI-kapacitanserna (filterkondensatorerna) mellan chassit och RFI-filterkretsen for
natspanningen bortkopplade for att det inte ska uppstd skador pd mellankretsen och for att minska jordstrom-
marna enligt IEC 61800-3.

[1] * P& Valj P4 [1] for att sakerstélla att frekvensomformaren uppfyller EMC-standarden.
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14-52 Fléktstyrning

Option: Funktion:

[0] * Auto

[1] P& 50 %

[2] P& 50 %

[3] P& 100 % Valj lagsta varvtal for huvudflakten.
Valj Auto [0] for att kora flakten endast dd den interna temperaturen i frekvensomformaren ar i omradet 35° C
till ca 55° C.

Flakten kommer att rotera med I8g hastighet vid 35° C och med full hastighet vid 55° C.

14-53 Fléktovervakning
Valj hur frekvensomformaren ska reagera om en felaktig flakt registreras.

[0] Inaktiverad
[ * Varning
[2] Tripp

14-55 Utgangsfilter
Valj vilken typ av utgangsfilter som ar anslutet. Du kan inte @ndra denna parameter nér motorn kors.
[0] * Inget filter

[1] Sinusvagfilter

14-56 Kapacitans, utgangsfilter

Range: Funktion:
2,0 uF* [0,1 - 6 500,0 pF] Stall in kapacitans pd utgdngsfiltret. Vardet finns i filtertabellen.

OBS!
Detta kravs for korrekt kompensation i Flux-lage (par. 1-01)

14-57 Induktans utgangsfilter

Range: Funktion:
7,000 mH* [0,001 - 65,000 mH] Stall in induktansen pd utgéngsfiltret. Vardet finns i filtertabellen.

OBS!
Detta krévs for korrekt kompensation i Flux-lage (par. 1-01)

2.15.8. 14-7* Kompatibilitet

Denna parameter anvands for att stélla in kompatibilitet for VLT 3000, VLT 5000 till FC 300

14-72 VLT-larmord
Range: Funktion:
0* [0 - 4294967295] Lés av larmordet som éverensstémmer med VLT 3000 eller VLT 5000

14-73 VLT-varningsord
Range: Funktion:
0* [0 - 4294967295] Las av varningsordet som 6verensstammer med VLT 3000 eller VLT 5000

[ary
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14-74 VLT Utok. statusord

Range: Funktion:
0* [0 - 4294967295] Lés av det utdkade statusordet som éverensstémmer med VLT 3000 eller VLT 5000

2.16. Parametrar: Frekvensomformarinformation

2.16.1. 15-** Driveinformation
Parametergrupp som innehdller frekvensomformarinformation, som t.ex. driftdata, h&rdvarukonfiguration och programversioner.
2.16.2. 15-0* Driftdata

Parametergrupp som innehdller driftdata, t.ex. drifttimmar, kWh-raknare, néttillslag, osv.

15-00 Drifttimmar
Range: Funktion:

0h* [0 - 2147483647 h] Visa hur manga timmar frekvensomformaren har varit i drift. Vérdet sparas nér frekvensomformaren sténgs av.

15-01 Drifttid
Range: Funktion:
0 h* [0 - 2147483647 h] Visa hur ménga timmar motorn har varit i drift. Aterstéll raknaren i par. 15-07. Vérdet sparas nar frekvensom-

formaren sténgs av.

15-02 kWh-réknare
Range: Funktion:

0 kWh* [0-2147483647 kWh] Anger motorns forbrukning som ett medelvérde under en timme. Aterstall raknaren i par. 15-06.

15-03 Nattillslag
Range: Funktion:

0* [0 - 2147483647] Visa hur mdnga génger frekvensomformaren har slagits pa.

15-04 Overhettningar
Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Visa antalet temperaturfel som har uppstatt i frekvensomformaren.

15-05 Overspanningar
Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Visa antalet dverspanningar som har uppstatt i frekvensomformaren.

15-06 Aterstall kWh-réknare

Option: Funktion:
[0] * ARterstall inte Valj Aterstéll inte [0] om du inte vill att kWh-raknaren &terstlls.
[1] Rterstall raknare Valj Aterstélining [1] och tryck sedan pa [OK] for att aterstilla kWh-réknaren till noll (se par 15-02).

=
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OBS!
Rterstallningen genomfors nar du trycker pd [OK].

15-07 Aterstall drifttidsraknare

Option: Funktion:
0] * ARterstall inte
[1] Rterstall raknare Valj Aterstsll réknare [1] och tryck sedan p& [OK] for att Sterstélla drifttidsraknaren till noll (se par. 15-01).

Denna parameter kan inte véljas via den seriella porten (RS 485).
Valj Aterstéll inte [0] om du inte vill att drifttidsraknaren Sterstélls.

2.16.3. Inst. for datalogg, 15-1*

Dataloggen mdjliggdr kontinuerlig loggning av upp till 4 datakallor (par. 15-10) med olika frekvens (par. 15-11). En trigg-héndelse (par. 15-12) och ett
fonster (par. 15-14) anvénds for att starta och stoppa loggningen baserat pé villkor.

15-10 Loggningskalla

Matris [4]
Inget
14-72 VLT-larmord
14-73 VLT-varningsord
14-74 VLT Utdk. sta-
tusord

[16-00 Styr-

ord]

16-01 Referens [Enhet]
16-02 Referens %
16-03 Statusord

16-10 Effekt [kW]
16-11 Effekt [hk]
16-12 Motorspanning
16-13 Frekvens

16-14 Motorstrém
16-16 Moment

16-17 Varvtal [v/m]
16-18 Motor, termisk
16-30 DC-busspanning
16-32 Bromsenergi/s
16-33 Bromsenergi/2
min

16-34 Kylplattans
temp.

16-35 Vaxelriktare, ter-
misk

16-50 Extern referens
16-51 Pulsreferens

16-52  Aterkoppling
[Unit]
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16-55 Aterkoppling 2
[Unit]

16-60 Digital ingdng

16-64 Analog ingdng
54

16-66 Digital utgdng
[bin]

16-76 Analog in X30/12

16-90 Larmord

16-94 Utok. statusord

34-71 MCO-larmord 2 Valj vilka variabler som ska loggas.

15-11 Loggningsintervall
Range: Funktion:

1ms* [1 - 86400000 ms] Mata in intervallet i millisekunder mellan varje sampling av variablerna som ska loggas.

15-12 Trigg-villkor
Option: Funktion:
[0] * Falskt

[2] Kér

[4] Enligt referens

[6] Strémgrans

[8] Under I, 13g

[10] Utanfér varvtalsomr.

[12] Over varvtal, hég

[14] Under &terk., 13g

[16] Termisk varning

[y
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[17] Nat utanfor intervall

[18] Reversering

[19] Varning

[20] Larm (tripp)

[21] Larm (trippldst)

[22] Komparator 0

[23] Komparator 1

[24] Komparator 2

[25] Komparator 3

[26] Logisk regel 0

[27] Logisk regel 1

[28] Logisk regel 2

[29] Logisk regel 3

[33] Digital ingéng DI18

[34] Digital ingdng DI19

[35] Digital ingdng DI27

[36] Digital ingdng DI29
(endast FC 302)

[37] Digital ingdng DI32

[38] Digital ingdng DI33

[50] Komparator 4

[51] Komparator 5

[60] Logisk regel 4

[61] Logisk regel 5 Valj triggerhéndelse. Nar triggerhandelsen intraffar anvands ett fonster for att I3sa loggen. Loggen kommer

darefter att behalla en bestédmd andel av samplingarna frén fore triggerhandelsen (par. 15-14).

15-13 Loggningslage

Option: Funktion:

[0] * Logga alltid Valj Logga alltid [0] for kontinuerlig loggning.

[1] Logga 1 g. vid trigg Valj Logga 1 g. vid trigg [1] for att starta och stoppa loggningen villkorligt genom att anvénda par. 15-12 och
par. 15-14.

15-14 Spara fore trigg

Range: Funktion:

5% [0 - 100] Mata in andelen av alla sampel fore triggerhdndelsen som ska sparas i loggen. Se ocksd par. 15-12 och par.
15-13.

2.16.4. Historiklogg, 15-2*

Granska upp till 50 loggade datahandelser via matrisparametrarna i denna parametergrupp. For alla parametrar i gruppen &r [0] senaste data och [49]
&ldsta data. Data skapas varje gdng en Adndelse intraffar (far inte forvaxlas med SLC-héndelser). Handelser i detta sammanhang definieras som en
andring inom ndgot av féljande omraden:

1. Digital ingdng

2. Digital utgdng (6vervakas inte i denna version av programmet)
3. Varningsord

4.  Larmord

5. Statusord

6. Styrord
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7. Utokat statusord

Héndelserloggas med varde och tidsstampling i ms. Tidsintervallet mellan tvd héndelser beror pd hur ofta Adndelser intraffar (max en gdng per genom-
s6kningsperiod ). Dataloggningen sker kontinuerligt, men om ett larm intraffar sparas loggen och vardena kan visas pé& displayen. Den héar funktionen &r
anvandbar nar du t.ex. utfor service efter tripp. Visa historikloggen som finns i denna parameter via den seriella kommunikationsporten eller pa displayen.

15-20 Historiklogg: handelse

Matris [50]

0* [0-255] Visa héndelsetypen for den loggade handelsen.

15-21 Historiklogg: véarde

Matris [50]
ok [0 - 2147483647] Visa vardet for den loggade handelsen. Tolka héndelsevarden enligt foljande tabell:

Digital ingdng Decimalvarde. Se par. 16-60 for beskrivning efter konvertering till
binart varde.

Digital utgdng (6vervakas inte i denna Decimalvérde. Se par. 16-66 for beskrivning efter konvertering till

version av programmet) binart varde.

Varningsord Decimalvérde. Se par. 16-92 for beskrivning.

Larmord Decimalvérde. Se par. 16-90 for beskrivning.

Statusord Decimalvérde. Se par. 16-03 for beskrivning efter konvertering till
binart varde.

Styrord Decimalvérde. Se par. 16-00 for beskrivning.

Utokat statusord Decimalvérde. Se par. 16-94 for beskrivning.

15-22 Historiklogg: tid
Matris [50]
o* [0 - 2147483647] Visa tidpunkten nar den loggade handelsen intréffade. Tiden méats i ms fran frekvensomformarens start. Max.
vardet motsvarar ungefar 24 dagar vilket innebar att réknaren borjar om pa noll efter denna tidsperiod.

2.16.5. Larmlogg, 15-3*

Parametrar i denna grupp ar matrisparametrar, dar upp till 10 fel kan visas. [0] &r senast loggade data och [9] de dldsta. Felkoder, varden och tidsstampel
kan visas for alla loggade data.

15-30 Fellogg: felkod

Matris [10]

0* [0-255] Visa felkoden och sl& upp dess betydelse i kapitlet Fe/sokningi FC 300 Design Guide.

15-31 Larmlogg: varde

Matris [10]

0% [-32767 - 32767] Visa ytterligare en beskrivning av felet. Denna parameter anvands oftast tillsammans med larm 38 "internt fel".
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15-32 Larmlogg: tid

Matris [10]

0* [0 - 2147483647] Visa tidpunkten nér den loggade héndelsen intréffade. Tiden méts i sekunder frén frekvensomformarens start.

2.16.6. Drive identifiering, 15-4*

Parametrar som innehéller skrivskyddad information om maskinvaru- och programvarukonfiguration for frekvensomformaren.

15-40 FC-typ
Option: Funktion:
Visa FC-typ. Det som visas ar identiskt med FC 300-seriens effektfalt i typkodsdefinitionen, tecken 1-6.

15-41 Effektdel
Option: Funktion:
Visa FC-typ. Det som visas &r identiskt med FC 300-seriens effektfalt i typkodsdefinitionen, tecken 7-10.

15-42 Spénning
Option: Funktion:
Visa FC-typ. Det som visas &r identiskt med FC 300-seriens effektfalt i typkodsdefinitionen, tecken 11-12.

15-43 Programversion

Option: Funktion:

Visa den kombinerade programvaruversionen (eller "paketversionen") som bestdr av effektprogramvara och
styrprogramvara.

15-44 Bestélld typkodstrang
Option: Funktion:

Visa den typkodstrang som anvands vid ombestalining av en frekvensomformare med dess ursprungliga konfi-
guration.

15-45 Faktisk typkodstrang
Option: Funktion:
Visa faktisk typkodstrdng.

15-46 Frekvensomf. bestallningsnummer
Option: Funktion:

Visa det 8-siffriga bestdllningsnumret fér ombestédllining av en frekvensomformare med dess ursprungliga kon-
figuration.

15-47 Bestéllningsnr for natkort

Option: Funktion:

Visa bestéllningsnumret fér natkortet.

15-48 LCP-idnr
Option: Funktion:

Visa ID-numret for LCP:n.

MG.33.M3.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss 151



2. Sa har programmerar du M FC300 Programmeringshandbok

15-49 Program-ID, styrkort

Option: Funktion:

Visa versionsnumret for styrkortets programvara.

15-50 Program-ID, natkort

Option: Funktion:

Visa versionsnumret fér natkortets programvara.

15-51 Frekvensomf. serienummer

Option: Funktion:

Visa serienumret for frekvensomformaren.

15-53 Serienummer for natkort

Option: Funktion:

Visa serienumret for natkortet.

2.16.7. Tillvals-id, 15-6*

Den har skrivskyddade parametergruppen innehdller information om maskinvaru- och programvarukonfiguration for installerat tillval i 6ppningarna A, B,

(@]
o
o

o

=
(@]
-

15-60 Tillval monterat
Option: Funktion:

Visa den typ av tillval som monterats.

15-61 Programversion for tillval

Option: Funktion:

Visa programversionen for det tillval som monterats.

15-62 Bestallningsnr for tillval

Option: Funktion:

Visar bestallningsnumret for de tillval som monterats.

15-63 Serienr for tillval
Option: Funktion:

Visa serienumret for det tillval som monterats.

2.16.8. Parameterinfo, 15-9*

Parameterlistor

15-92 Definierade parametrar

Matris [1 000]

o* [0 - 9999] Visa en lista dver alla definierade parametrar i frekvensomformaren. Listan avslutas med 0.

—

52 MG.33.M3.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M 2. Sa har programmerar du

15-93 Andrade parametrar

Matris [1 000]

o* [0 - 9999] Visa en lista dver de parametrar som andrats i férhdllande till fabriksinstaliningen. Listan avslutas med 0. And-
ringar kanske inte syns forran upp till 30 sekunder efter implementering.

15-99 Parametermetadata

Matris [30]

0* [0-9999] Denna parameter innehdller data som anvénds av programvaruverktyget MCT10.

2.17.

2.17.1. 16-** Dataavlasningar

Parametergrupp for dataavldsningar, t.ex. aktuell referens, spanning, styrning, larm, varningar och statusord.

2.17.2. 16-0* Allman status

Parametrar for avldsning av allman status, t.ex. berdknad referens, aktivt styrord och status.

16-00 Styrord

Range: Funktion:

0% [O-FFFF] Visa det styrord som skickats fran frekvensomformaren via den seriella kommunikationsporten i hex-kod.
16-01 Referens [Enhet]

Range: Funktion:

0.000% [-999999.000 - 999999.000] Visa aktuellt referensvarde som tillampas pd impulsbas eller analog bas i enheten beroende pd den konfiguration
som valts i par. 1-00 (Hz, Nm eller RPM).

16-02 Referens %
Range: Funktion:

0%X [-200 till 200 %] Visa den totala referensen. Den totala referensen & summan av digitala, analoga, forinstdllda, buss- och frys-
referenser, plus 6ka och minska.

16-03 Statusord
Range: Funktion:

o* [0-FFFF] Visa det statusord som skickats fr&n frekvensomformaren via den seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-05 Faktiskt huvudvérde [96]
Range: Funktion:

0%* [-100 to +100 %] Visa ordet om tvd byte som skickats med statusordet till bussmastern och innehéller det faktiska huvudvérdet.

16-09 Anpassad avlasning
Range: Funktion:

0,00 enhet® [X.%x - x.xx enhet] Se vérdet pd anpassad avlasning frén par. 0-30 till par. 0-32

2.17.3. 16-1* Motorstatus

Parametrar for Idsning av motorstatusvdrden.
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16-10 Effekt [kW]

Range: Funktion:

0,0kW* [0,0 - 1000,0 kW] Visa motoreffekten i kW. Visat vérde berdknas efter faktisk motorspanning och motorstrém. Vardet filtreras, och
det kan déarfor ta ca 30 millisekunder fran det att ett ingdngsvarde andras till dess att vérdena andras i dataav-
lasningen.

16-11 Effekt [Hkr]

Range: Funktion:

0 Hkr*¥ [0 till 1 000 Hkr] Visa motoreffekten i hkr. Visat vérde berdknas efter faktisk motorspanning och motorstréom. Vardet filtreras, och

det kan darfor ta cirka 30 millisekunder frén det att ett ingdngsvarde &ndras till dess att vérdena andras i da-
taavlasningen.

16-12 Motorspanning

Range: Funktion:

0,0 v¥ [0,0 - 6000,0 V] Visa motorspanningen, ett beréknat vérde som anvénds for styrning av motorn.

16-13 Motorfrekvens
Range: Funktion:

0,0Hz* [0,0 - 6500,0 Hz] Visa motorfrekvensen, utan resonansdampning.

16-14 Motorstrom
Range: Funktion:

0 AX [0 till 1856 A] Visa motorstrdmmen, uppmatt som ett medelvarde, IRMS. Vérdet filtreras och det kan ta cirka 30 millisekunder
frdn det att ett ingdngsvérde andras till dess att dataavldsningsvardena andras.

16-15 Frekvens [90]
Range: Funktion:

0.00%* [0.00 - 0.00 %] Visa ord best&ende av tvd byte som rapporterar den faktiska motorfrekvensen (utan resonansdé@mpning) som en
procentandel (skala 0000-4000 Hex) av par. 4-19 Max. utfrekvens. Ange par. 9-16 index 1 for att skicka den med
statusordet i stéllet for MAV.

16-16 Moment
Range: Funktion:

0,0Nm* [-3000,0 - 3000,0 Nm] Visa det momentvérde med fortecken som levereras till motoraxeln. 160 % motorstrom och moment i férhdllande
till nominellt moment dverensstammer inte exakt. Vissa motorer levererar mer an 160 % moment. Min- och max-
vérdet beror alltsd bdde p& maximal motorstrém och vilken motor som anvands. Vérdet filtreras och det kan ta
ca 30 millisekunder fran det att ett ingdngsvarde &ndras till dess att vérdena &ndras i dataavldsningen.

16-17 Varvtal [v/m]
Range: Funktion:

0 v/m* [0-0 v/m] Visa verkligt motorvarvtal. Vid processreglering utan dterkoppling eller med &terkoppling uppskattas motorvarv-
talet. Vid varvtalsstyrning med &terkoppling, méts motorvarvtalet.

16-18 Motor, termisk
Range: Funktion:

0 %¥ [0 - 100 %] Visa berdknad termisk belastning for motorn. Urkopplingsgréansen ar 100 %. Grunden for berdkningen ar den
ETR-funktion som valts i par. 1-90.

16-19 KTY-sensortemperatur

Range: Funktion:
o°c¥ [0-xxx° C] Returnerar den faktiska temperaturen i KTY-sensorenheten i motorn.
Se par. 1-9*.

—
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16-20 Motorvinkel
Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Visa aktuell vinkelférskjutning for pulsgivare/upplosare i forhéllande till indexpositionen. Vérdeintervallet 0-65535
motsvarar 0-2*pi (radianer).

16-22 Moment [%0]
Range: Funktion:

0% [-200 - 200%] Visat varde avser momentet i procent av nominellt moment, med fortecken, som levereras till motoraxeln.

2.17.4. 16-3* Drive status

Parametrar for rapportering av frekvensomformarens status.

16-30 DC-busspénning
Range: Funktion:

0 v¥* [0- 10000 V] Visa ett uppmétt vérde. Vérdet filtreras med en tidskonstant pd 30 ms.

16-32 Bromsenergi/s
Range: Funktion:
0 kw* [0 till 675,000 kW] Visa den bromseffekt som Gverfors till ett externt bromsmotstdnd, uttryckt som ett momentanvarde.

16-33 Bromsenergi/2 min
Range: Funktion:

0,000kw* [0,000 - 500,000 kW] Visa den bromseffekt som 6verfors till ett externt bromsmotstand. Medeleffekten beréknas som ett genomsnitt
for de senaste 120 sekunderna.

16-34 Kylplattans temp.

Range: Funktion:

ooc* [0 - 255 °C] Visa temperaturen i kylplattan for frekvensomformaren. Urkopplingsgransen &r 90 + 5° C, och motorn aterin-
kopplas vid 60 + 5° C.

16-35 Véxelriktare, termisk
Range: Funktion:

0 %* [0- 0 %] Visa procentbelastningen for vaxelriktaren.

16-36 Vaxelriktare nom. strom

Range: Funktion:

X _ Visa den nominella strommen for véxelriktaren, vilket bér motsvara markskyltsdata pd den anslutna motorn. Data
A™ [0,01 - 10000,00 A]
anvands for berdkning av vridmoment, motorskydd med mera.

16-37 Vaxelriktare max. strom

Range: Funktion:

* _ Visa den maximala strommen for vaxelriktaren, vilket bor motsvara mérkskyltsdata pd den anslutna motorn. Data
A™ [0,01 - 10000,00 A]
anvands for berdkning av vridmoment, motorskydd med mera.

16-38 SL Controller, status
Range: Funktion:
0* [0 - 100] Visa statusen for den héndelse som héller pd att utforas av SL Controller.

16-39 Styrkortstemperatur
Range: Funktion:
o°c* [0 - 100 °C] Visar styrkortets temperatur, angiven i ° C.
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16-40 Loggbuffert full

Se om loggbufferten ar full (se par. 15-1*), Loggbufferten blir inte full nar par. 15-13 Loggningsidge har angetts till
Logga alltid [0].

[0] * Nej

[1] Ja

2.17.5. 16-5* Ref. & aterk.

Parametrar for rapportering av referens- och aterkopplingsingdng.

16-50 Extern referens

Range: Funktion:
0.0% [-200.0 - 200.0] Visa den totala referensen, summan av digitala, analoga, férinstdllda, buss- och frysreferenser, plus 6ka och
minska.

16-51 Pulsreferens

Range: Funktion:

0.0% [-200 - 200] Visa referensvérdet fr&n programmerade digitala ingdngar. Avlasningen kan ocks8 &terspegla impulserna frén en
inkrementell pulsgivare.

16-52 Aterkoppling [enhet]
Range: Funktion:

0.0% [-999999.999 - 999999.999]  Visa dterkopplingsenheten frdn enheter och skala som har valts i par. 3-00, 3-01, 3-02 och 3-03.

16-53 DigiPot-referens
Range: Funktion:
0.0% [-200 - 200] Visa bidraget frén den digitala potentiometern till den faktiska referensen.

2.17.6. 16-6* Ingangar & utgangar

Parametrar for rapportering av digitala och analoga IO-portar.

16-60 Digital ingang

Range: Funktion:
o* [0 - 63] Visa signalstatus frdn de aktiva digitala ingdngarna. Exempel: Ingéng 18 korresponderar till bit 5, "0" = ingen
signal, "1" = ansluten signal. Bit 6 fungerar pd motsatt satt, p& = '0', av = '1' (ingdng for sakerhetsstopp).
Bit 0 Digital ingdng, plint 33
Bit 1 Digital ingdng, plint 32
Bit 2 Digital ingdng, plint 29
Bit 3 Digital ingdng, plint 27
Bit 4 Digital ingdng, plint 19
Bit 5 Digital ingdng, plint 18
Bit 6 Digital ingdng, plint 37
Bit 7 Digital ingdng GP I/O-plint X30/4
Bit 8 Digital ingdng GP I/O-plint X30/3
Bit 9 Digital ingdng GP I/O-plint X30/2
Bit 10-63 Reserverade for framtida plintar

16-61 Plint 53, switchinstéllning
Visa instéllningen for ingdngsplint 53. Strom = 0; Spanning = 1.
[0] * stréom

[1] Spéanning

—
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16-62 Analog ingang 53
Range: Funktion:
0.000% [-20.000 - 20.000] Visa det faktiska vardet p& ingdng 53.

16-63 Plint 54, switchinstéllning
Visa instéllningen for ing&ngsplint 54. Strém = 0; Spanning = 1.

[0] * strom

[1] Spanning

16-64 Analog ingang 54
Range: Funktion:
0.000% [-20.000 - 20.000] Visa det faktiska vardet p& ingdng 54.

16-65 Analog utgang 42 [mA]
Range: Funktion:
0.000% [0.000 - 30.000] Visa det faktiska vardet p& utgdng 42 i mA. Visat vérde beror pd valet i par. 06-50.

16-66 Digital utgang [bin]
Range: Funktion:
0* [0- 115] Visa det binéra vérdet for alla digitala utgdngar.

16-67 Frekv. ingang 29 [Hz]
Range: Funktion:
0* [0-0] Visa den faktiska frekvensen pd plint 29.

16-68 Frekv.ingang nr 33 [Hz]
Range: Funktion:
o* [0 - 130000] Visa det faktiska vérdet for frekvensen pd plint 33 som en impulsingéng.

16-69 Pulsutgang nr 27 [Hz]
Range: Funktion:
0* [0 - 40000] Visa det faktiska vérdet for pulser pd plint 27 i digitalt utgdngslage.

16-70 Pulsutgang nr 29 [Hz]
Range: Funktion:

0* [0 - 40000] Visa det faktiska vardet for pulser pd plint 29 i digitalt utgéngslage.
Denna parameter finns endast for FC 302.

16-71 Relautgang [bin]
Range: Funktion:

0* [0-31] Visa instéliningen for alla relder.

Visningsalt. [P16-71]:
Reldutg8ng [bin]: 00000 bin

ETillvalskort B reld 09
Tillvalskort B reld 08

Tillvalskort B reld@ 07

Natkort reld 02

Natkort reld 01
130BA195.10

[ary
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16-72 Raknare A
Range: Funktion:

0% [-2147483648 -2147483647] Visa det aktuella vardet av réknare A. Raknare ar praktiska som jamf6rande operander, se par. 13-10.
Vérdet kan aterstéllas eller andras endera via digitala ingdngar (parametergrupp 5-1*) eller genom en SLC-&tgéard
(par. 13-52).

16-73 Raknare B
Range: Funktion:

0% [-2147483648 -2147483647] Visa det aktuella vardet av raknare B. Raknare ar praktiska som jamférande operander (par. 13-10).
Vérdet kan 8terstéllas eller andras endera via digitala ingdngar (parametergrupp 5-1*) eller genom en SLC-&tgéard
(par. 13-52).

16-74 Precisionsstopp, raknare
Range: Funktion:
0* [0 - 2147483647] Returnerar det faktiska rdknarvardet for precisionsraknaren (par. 1-84).

16-75 Analog in X30/11
Range: Funktion:

0.000* [0.000 - 0.000] Visa det faktiska vardet pd ingdng X30/11 pd MCB 101.

16-76 Analog in X30/12
Range: Funktion:
0.000% [0.000 - 0.000] Visa det faktiska vardet p& ingdng X30/12 p& MCB 101.

16-77 Analog ut X30/8 16-77 [mMA]
Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 0.000] Visa det faktiska vardet pd utgdng X30/8 i mA.

2.17.7. 16-8* Faltbuss & FC-port

Parametrar for rapportering av BUS-referenser och styrord.

16-80 Faltbuss, CTW 1
Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Visa styrordet (CTW) om tvé byte som mottagits frén bussmastern. Tolkningen av styrordet beror pd installerat
faltbusstillval och pé den styrordsprofil som valts i par. 8-10.
Mer information finns i respektive féltbusshandbok.

16-82 Faltbuss, REF 1
Range: Funktion:

0* [-200 - 200] Visa det ord om tvd byte som skickats med styrordet frdn bussmastern for instélining av referensvardet.
Mer information finns i respektive féaltbusshandbok.

16-84 Komm.tillval, tillval, STW
Range: Funktion:

0* [0 - 65535] Visa utokat statusord for faltbusskommunikationstillval.
Mer information finns i respektive faltbusshandbok.

16-85 FC-port, CTW 1
Range: Funktion:

0% [0 - 65535] Visa styrordet (CTW) om tva byte som mottagits frdn bussmastern. Tolkningen av styrordet beror pd installerat
faltbusstillval och pd den styrordsprofil som valts i par. 8-10.

—
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16-86 FC-port, REF 1
Range: Funktion:

0* [0-0] Visa det statusord (STW) om tvé byte som skickats till bussmastern. Tolkningen av statusordet beror pd installerat
faltbusstillval och pé den styrordsprofil som valts i par. 8-10.

2.17.8. 16-9* Avlasn. diagnostik

Parametrar som visar larmord, varningsord, utdkat statusord.

16-90 Larmord
Range: Funktion:

0% [O-FFFFFFFF] Visa det larmord som skickats via den seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-90 Larmord 2
Range: Funktion:

0¥ [O-FFFFFFFF] Visa det larmord som skickats via den seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-92 Varningsord
Range: Funktion:

o* [0-FFFFFFFF] Visa det varningsord som skickats via den seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-93 Varningsord 2
Range: Funktion:

0% [O-FFFF] Visa det varningsord som skickats via den seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-94 Utok. statusord
Range: Funktion:

0* [0-FFFF] Returnerar det ut6kade statusordet som skickats via den seriella kommunikationsporten i Hex-kod.
2.18. Parametrar: Pulsgivaringang
2.18.1. 17-** Motoraterk. tillval
Ytterligare parametrar for att konfigurera tillvalen pulsgivare (MCB102) eller upplosare (MCB103).

2.18.2. 17-1* Ink. pulsg. granssnitt

Parametrar i denna grupp konfigurerar det inkrementella grénssnittet for tillvalet MCB102. Observera att bdda grénssnitten, det inkrementella och det
absoluta, ar aktiva samtidigt.

17-10 Signaltyp

Option: Funktion:

[0] Inget

[ * TTL (5V, RS422)

[2] SinCos Valj inkrementell typ (A/B-kanaler) fér anvand pulsgivare. Informationen finns pd pulsgivarens datablad.

Valj Ingen [0] om aterkopplingsgivaren endast &r en absolut pulsgivare.
Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

[ary
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17-11 Uppldsning (PPR)
Range: Funktion:

1024* [10 - 10000] Mata in upplésningen for den inkrementella sparningen, dvs. antalet pulser eller perioder per varv.
Du kan inte &ndra denna parameter ndr motorn kors.

2.18.3. 17-2* Abs. pulsg. granssnitt

Parametrar i denna grupp konfigurerar det absoluta grénssnittet for tillvalet MCB102. Observera att bdda grénssnitten, det inkrementella och det absoluta,
ar aktiva samtidigt.

17-20 Protokollval

Option: Funktion:

[0] * Inget

[1] HIPERFACE

[2] EnDat

[4] SSI Valj HIPERFACE [1] om pulsgivaren &r enbart absolut.

Valj Inget [0] om aterkopplingsgivaren endast &r en inkrementell pulsgivare.
Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

17-21 Uppldsning (positioner/varv)

Option: Funktion:
[512] 512

[1024] 1024

[2048] 2048

[4096] 4096

[8192] SSI 4 - 8192

[16384] 16384

[32768] HIPERFACE 512 - Valj uppldsning for den absoluta pulsgivaren, dvs. antalet pulstal per varv.
32768 Du kan inte dndra denna parameter nér motorn kérs. Vardet beror pd instéllningarna i par. 17-20.

17-24 SSl-datalangd
Range: Funktion:

13% [13 - 25] Ange antalet bitar for SSI-telegrammet. Valj 13 bitar for enkelvarvspulsgivare och 25 bitar for multivarvspulsgi-
vare.

17-25 Klockfrekvens
Range: Funktion:
260 kHz* [100-260 kHz] Ange SSI-klockfrekvensen. Klockfrekvensen maste reduceras vid lIdnga pulsgivarkablar.

17-26 SSl-dataformat

Option: Funktion:
[0] * Graykod
[1] Binar kod Ange SSI-dataformat. Valj mellan formaten Gray eller binart.

17-34 HIPERFACE-baudhastighet

Option: Funktion:
[0 600

[1] 1200

[2]1 2400

[3] 4800

(4] * 9600

—
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[5] 19200

[6] 38400 Valj baudhastighet for den anslutna pulsgivaren.
Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors. Parametern &r endast tillganglig nar par. 17-20 &r installd
pd HIPERFACE [1].

2.18.4. 17-5* Uppldsargranssnitt

Parametergrupp 17-5* anvands for att ange parametrar for MCB 103-upplosartillvalet.
Vanligtvis anvénds upplésaraterkopplingen som motordterkoppling frén permanentmagnetmotorer med par. 1-01 instélld p& Flux m. motordterk.
Upplosarparametrar kan inte andras nér motorn kors.

17-50 Upplésarpoler

Range: Funktion:

2% [2:2] Ange antal poler pd uppldsaren.
Vardet anges i databladet for upplésare.

17-51 Ingangsspanning for upplosare

Range: Funktion:
7,0 vk [4,0 - 8,0 V] Ange ingdngsspanning till upplésaren. Spanningen anges som ett RMS-vérde.
Vardet anges i databladet for uppldsare.

17-52 Ingangsfrekvens for upplosare

Range: Funktion:

10,0 kHzX [2,0-15,0 kHz] Ange upplosarens ingdngsfrekvens.
Vardet anges i databladet for upplésare.

17-53 Transformationsférhallande for upplosaren

Range: Funktion:
0.5% [0.1-1.1] Ange transformationsforhallandet fr upplosaren.
Transformationsforhéllandet &r:
_ _ W
forhdllande — v,

Vardet anges i databladet for upplosare.

17-59 Upplosargranssnitt

Option: Funktion:
[0] * Inaktiverad
[1] Aktiverad Aktivera MCB 103-uppldsartillvalet nar upplésarparametrarna valjs.

For att undvika skador pd upplésare maste par. 17-50 - par. 17-53 stéllas in innan den har parametern aktiveras.

2.18.5. 17-6* Overv. och prog.

Denna parametergrupp valjer ut ytterligare funktioner ndr MCB 102-pulsgivartillvalet eller MCB 103-uppldsartillvalet monteras i tillvalséppning B som
varvtalsdterkoppling.
Overvaknings- och tillimpningsparametrar kan inte &ndras nar motorn kérs.

17-60 Positiv pulsgivarriktning

Option: Funktion:
[0] % Medurs
[1] Moturs Andra pulsgivarens avlésta rotationsriktning utan att &ndra ledningarna till pulsgivaren.

Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.
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17-61 Pulsgivarsignal, dvervakning

Option: Funktion:

[0] Inaktiverad

[1] * Varning

[2] Tripp Valj hur frekvensomformaren ska reagera om en felaktig pulsgivarsignal upptécks.

Pulsgivarfunktionen i par. 17-61 &r en elektrisk kontroll av hdrdvarukretsen i pulsgivarsystemet.
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2.19. Parameterlista

FC-serien

Alla = giltiga for bdda serierna, FC 301 och 302
01 = galler endast FC 301

02 = galler endast FC 302

Andringar under drift
"TRUE" ("SANT") innebar att parametern kan andras nar frekvensomformaren &r igdng och "FALSE" ("FALSKT") betyder att frekvensomformaren méste

stoppas innan ndgra andringar kan utféras.

4 menyer
"All set-ups" (Alla menyer): parametern kan stéllas in individuellt i alla fyra menyer, dvs. en enskild parameter kan ha fyra olika datavarden.

1 meny: datavardet blir detsamma i alla menyer.

Omvandlingsindex
Den har siffran refererar till en omvandlingssiffra som anvénds nar du skriver till eller laser frdn frekvensomformaren.

Omvindex |100| 67| 6 | 5 | 4 | 3 | 2 |1 ]lo]| 1| 2 |-3]| 4] 5| -

Oomv.faktor ‘ 1 ‘ 1/60 ‘ 1000000‘ 100000 ‘ 10000‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0.1 ‘ 0.01 ‘0.001‘0.0001 ‘ 0.0000 ‘ 0.000001
1

Datatyp Beskrivning Typ

2 Heltal 8 Int8

3 Heltal 16 Int16

4 Heltal 32 Int32

5 Osignerat 8 Uint8

6 Osignerat 16 Uint16

7 Osignerat 32 Uint32

9 Synlig stréng VisStr

33 Normaliserat vérde, 2 byte N2

35 Bitsekvens, 16 booleska variabler V2

54 Tidsskillnad utan datum TimD
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FC300 Programmeringshandbok M 3. Felsbkning

3. Felsokning

3.1.1. Varningar/Larmmeddelanden
En varning eller ett larm indikeras av den relevanta lysdioden p& framsidan av frekvensomformaren samt med en kod pé displayen.

En varning forblir aktiv tills dess orsak dtgardats. Under vissa forhdllanden kan motordriften fortsétta. Varningsmeddelanden kan vara kritiska men &r det
inte nddvandigtvis.

1 héndelse av ett larm kommer frekvensomformaren att ha trippat. Larm méste 8terstéllas for att driften ska startas om efter det att dess orsak réttats
till.

Detta kan goras pa tre satt:
1. Genom att anvénda kontrollknappen [RESET] p8 LCP-mangverpanelen.

2. Via en digital ingdng med funktionen "Aterstalining".

3. Via seriell kommunikation/faltbuss (tillval).

OBS!
Efter en manuell terstélining med [RESET]-knappen pd LCP:n maste [AUTO ON]-knappen aktiveras for att motorn ska startas om.

Om ett larm inte kan 3terstéllas, kan det bero pd att orsaken inte dtgérdats, eller att larmet &r tripplast (se dven tabell p& féljande sida).

Larm som &r trippldsta ger extra skydd, vilket innebar att natforsorjningen méste vara avstangd innan larmet gér att terstélla. Nar frekvensomformaren
satts igdng igen &r den inte langre blockerad och kan 8terstéllas som beskrivs ovan efter det att orsaken dtgardats.

Larm som inte &r trippldsta kan ocksd aterstéllas med hjélp av den automatiska aterstéllningsfunktionen i parametrarna 14-20 (Varning: risk for automatisk
dterstart!)

Om en varning och ett larm &r markerat mot en kod i tabellen p8 féljande sida, betyder det antingen att en varning kommer fore ett larm eller att du kan
definiera om en varning eller ett larm ska visas for ett visst fel.

Detta ar exempelvis méjligt i parameter 1-90 Termiskt motorskydd. Efter ett larm eller en tripp fortsatter motorn att rulla ut och larm och varningar
blinkar. S& snart problemet har dtgardats, fortsatter bara larmet att blinka tills frekvensomformaren 3terstalls.
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3. Felsdkning M FC300 Programmeringshandbok

No. Beskrivning Varning Larm/tripp Larm/tripplds Parameter
Referens

1 10VIag X

2 Spanningsférande nolla X) X) 6-01

3 Ingen motor X) 1-80

4 Nétfasbortfall (X) (X) (X) 14-12

5  Hog DC-busspénning X

6  L&g DC-busspanning X

7 DC-6versp. X X

8 DC-underspanning X X

9  Vaxelriktaren overbelastad X X

10 Overhettning i motorns ETR (X) (X) 1-90

11 Overhettning i motortermistorn X) X) 1-90

12 Momentgrans X X

13 Overstrém X X X

14 Jordfel X X X

15 Ofullsténdig maskinvara X X

16 Kortslutning X X

17 Tidsgréns for styrord X) X) 8-04

23 Internt fldktfel X

24 Externt flaktfel X 14-53

25 Bromsmotstand kortslutet X

26  Effektgrans for bromsmotstand X) X) 2-13

27  Bromschopper kortsluten X X

28 Bromskontroll X) X) 2-15

29 Overhettning, nétkort X X X

30 Motorfas U saknas (X) (X) (X) 4-58

31 Motorfas V saknas (X) (X) (X) 4-58

32 Motorfas W saknas X) X) X) 4-58

33 Uppstartfel X X

34 Fel i faltbusskommunikation X X

36 Natfel X X

38 Internt fel X X

40 Overbelastning p& digital utgéng plint 27 (X) 5-00, 5-01

41  Overbelastning pd digital utgdng plint 29 X) 5-00, 5-02

42 Overbelastning p& digital utgdng p& X30/6 X) 5-32

42 Overbelastning p& digital utgdng p& X30/7 X) 5-33

47 24 V-spanning l&g X X X

48 1,8 V-spanning l&g X X

49 Varvtalsgrans X

50 AMA - kalibrering misslyckades X

51  AMA-kontroll Unom och Inom X

52 AMA Iég Inom X

53 AMA - for stor motor X

54 AMA - for liten motor X

55 AMA - parameter utanfor omrade X

56 AMA - avbrutet av anvaéndaren X

57 AMA - timeout X

58 AMA - internt fel X X

59 Strémgrans X

Tabell 3.1: Lista 6ver larm-/varningskoder

No. Beskrivning Varning Larm/tripp Larm/trippl3s Parameter
Referens

61 Pulsgivarbortfall X) X) 4-30

62 Utfrekvens vid maxgrédns X

63 Mekanisk broms lag X) 2-20

64 Spanningsgrans X

65 Overhettning, styrkort X X X

66 Kylplattans temperatur 13g X

67 Tillvalskonfiguration har andrats X

68 Sékerhetsstopp (X) x)n 5-19

70 Ogiltig FC-konfiguration X

71 PTC 1 Sakerhetsstopp X X 5-19

72 Farligt fel X 5-19

80 Enhet initieras till standardvarde X

90 Pulsgivarbortfall (X) X) 17-61

91 Analog ingdng 54, felaktiga instéllningar X 5202

109 Sehandboken for MCO 305

250 Ny reservdel X 14-23

251 Ny typkod X X

Tabell 3.2: Lista 6ver larm-/varningskoder

(X) Beroende pd parameter
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FC300 Programmeringshandbok 3. Felsbkning
1) Kan inte terstéllas automatiskt via Par 14-20
En tripp &r den &tgérd som utfors nar ett larm har utlésts. Trippen innebar Lysdiodsindikering
att motorn rullar ut och kan 3terstéllas genom att RESET trycks in eller Varning qul
genom att en &terstallning utfors via en digital ingdng (Par. 5-1* [1]). Larm blinkande rod
. . ) Tripp 1&st gul och rod
Den utldsande handelse som orsakar ett larm kan inte skada frekven-
somformaren eller orsaka farliga tillstdnd. Ett tripplds &r en dtgérd som
foljer pd ett larm som anger att frekvensomformaren eller anslutna delar
kan skadas. Ett tripplds kan endast 8terstéllas med hjélp av en startse-
kvens.
Utokat statusord for larmord
Bit Hex Dec Larmord Larmord 2 Varningsord Varnings- Utokad
ord 2 statusord
0 00000001 1 Bromskontroll Underhéllstripp, Bromskontroll Rampdrift
Las/skriv
1 00000002 2 Na&t kortstemp. ServiceTrip, (reser- Nat kortstemp. AMA kor
verad)
2 00000004 4 Jordfel ServiceTrip, Typ- Jordfel Start med-/moturs
kod/Reservdel
3 00000008 8 Styrkortstemp. ServiceTrip, (reser- Styrkortstemp. Minska
verad)
4 00000010 16 Styrord TILL ServiceTrip, (reser- Styrord TILL Oka
verad)
5 00000020 32 Overstrém Overstrém Rterkoppl. hog
6 00000040 64 Momentgrans Momentgrdns Aterkoppl. 1&g
7 00000080 128 Motort., 6ver Motort., 6ver Stark utstrom
8 00000100 256 Motor-ETR, &v. Motor-ETR, &v. Svag utstrdm
9 00000200 512 Vaxelri. dverb. Vaxelri. dverb. Utfrekvens hog
10 00000400 1024 DC-undersp. DC-undersp. Utfrekvens 13g
11 00000800 2048 DC-6versp. DC-6versp. Bromskontroll OK
12 00001000 4096 Kortslutning L&g DC-spanning Bromsning max.
13 00002000 8192 Uppstartfel Hog DC-spanning Bromsning
14 00004000 16384 Nétfas bortfall Nétfas bortfall Utanfor varvtalsomré-
det
15 00008000 32768 AMA ej OK Ingen motor OVC aktiv
16 00010000 65536 Spann.for. 0 Spann.for. 0 AC-broms
17 00020000 131072 Internt fel KTY-fel: 10V Iag KTY-var- Lésenord for tidslds
ning:
18 00040000 262144 Bromsoverbelast-  Flaktfel Bromsdverbelastning Flaktvarning Losenordsskydd
ning
19 00080000 524288 U-fasbortfall ECB-fel Bromsmotstand ECB-varning
20 00100000 1048576 V-fasbortfall Broms IGBT
21 00200000 2097152 W-fasbortfall Varvtalsgrans
22 00400000 4194304 Faltbussfel Faltbussfel Anvands ej
23 00800000 8388608 24 V-spanning, lag 24 V-spanning, 13g Anvands ej
24 01000000 16777216 Nétfel Nétfel Anvénds ej
25 02000000 33554432 1,8 V-spanning, 1&g Strémgrans Anvands ej
26 04000000 67108864 Bromsmotsténd Lag temperatur Anvénds €]
27 08000000 134217728  Broms IGBT Spanningsgrans Anvands ej
28 10000000 268435456  Tillvalsandring Pulsgivarbortfall Anvands ej
29 20000000 536870912  Enhet initierad Utfrekv.gréns Anvands ej
30 40000000 1073741824  Sakerhetsstopp PTC 1 Sakerhets- Sakerhetsstopp (W68) TPC 1 Sa- Anvands ej
(A68) stopp (A71) kerhets-
stopp (W71)
31 80000000 2147483648  Mek. broms l&g Farligt fel.(A72) Utokat statusord Anvands ej

Tabell 3.3: Beskrivning av larmord, varningsord och utdkat statusord

Larmorden, varningsorden och de uttkade statusorden kan avldsas via seriebussen eller faltbussen (tillval) for diagnostisering. Se dven par. 16-90 -

16-94.

VARNING 1, 10 Volt, l1ag:

10 V-spénningen fran plint 50 pd styrkortet ligger under 10 V.

Minska belastningen p8 plint 50, eftersom 10 V-férsdrjningen &r dverbe-
lastad. Max. 15 mA eller min. 590 Q.

VARNING/LARM 2 Spanningsférande nolla:
Signalen pd plint 53 eller 54 &r mindre &n 50 % av det angivna vérdet i
parameter 6-10, 6-12, 6-20 eller 6-22.

VARNING/LARM 3 Ingen motor :
Ingen motor har anslutits till frekvensomformarens utgéng.

MG.33.M3.07 - VLT® ar ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss

VARNING/LARM 4 Fasfel:

En fas saknas pa forsorjningssidan, eller s& &r natspanningsobalansen for
hdg.

Det har meddelandet visas ocksd vid fel i ingdngslikriktaren for frekven-
somformaren.

Kontrollera natspanningen och matningsstrommen till frekvensomforma-

ren.

VARNING 5, H6g DC-bussspanning:
Mellankretsspanningen (DC) 6verskrider styrsystemets dverspannings-
grans. Frekvensomformaren ar fortfarande aktiv.
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VARNING 6, 1&g mellankretsspanning
Mellankretsspanningen (DC) understiger styrsystemets underspannings-
grans. Frekvensomformaren ar fortfarande aktiv.

VARNING/LARM 7, DC-6verspanning:
Om mellankretsspanningen overskrider gransvardet kommer frekven-
somformaren att trippa efter en tid.

Mojliga atgarder:
Anslut ett bromsmotstand

Forlang ramptiden
Aktivera funktionerna i parameter 2-10

Oka par. 14-26

Granser for larm/varningar:
3 x200-240 V 3x380-500V 3 x 525-600 V

[V DC] [V DC] [V DC]
Underspanning 185 373 532
Varning for 13g 205 410 585
spanning
Varning fér hog 390/405 810/840 943/965
spanning (utan
broms - med broms)
Overspanning 410 855 975

Spanningen ar mellankretsspanningen i frekvensomformaren med
en tolerans pd + 5 %. Motsvarande natspanningsvarde erhdlls ge-
nom att mellankretsspanningen (DC-buss) divideras med 1,35.

VARNING/LARM 8, DC-underspénning:

Om mellankretsspanningen (DC) sjunker under gransvardet for varning
for 1&g spanning (se tabellen ovan) kontrollerar frekvensomformaren om
24 V-reservforsorjningen ar ansluten.

Om ingen 24 V-reservforsdrjning har anslutits trippar frekvensomforma-
ren efter en angiven tid som beror p& enheten.

Kontrollera att frekvensomformaren far ratt nétspanning, se Allménna
specifikationer.

VARNING/LARM 9, Vaxelriktaren 6verbelastad:
Frekvensomformaren slds snart fran pd grund av en Gverbelastning (for
hdg strém under for 1&ng tid). Raknaren for elektroniskt, termiskt véxel-
riktarskydd varnar vid 98 % och trippar vid 100 % samtidigt som ett larm
utloses. Frekvensomformaren kan inte aterstéllas forran raknaren ligger
under 90 %.

Orsaken till felet &r att frekvensomformaren har éverbelastats med mer
an 100 % under alltfor 1&ng tid.

VARNING/LARM 10, Overhettning i motorns ETR:

Enligt det elektronisk-termiska skyddet (ETR) ar motorn éverhettad. Du
kan i par. 1-90 vélja om frekvensomformaren ska visa en varning eller
om ett larm ska utlésas nér raknaren ndr 100 %. Orsaken till felet &r att
motorn ar dverbelastad med mer an 100 % under alltfér 18ng tid. Kon-
trollera att motorparameter 1-24 &r korrekt installd.

VARNING/LARM 11, Motortermistor dverhettead:

Termistorn eller termistoranslutningen har kopplats ur. Du kan i par. 1-90
vélja om frekvensomformaren ska visa en varning eller om ett larm ska
utldsas nar raknaren ndr 100 %. Kontrollera att termistorn har anslutits
korrekt mellan plint 53 eller 54 (analog spanningsingdng) och plint 50
(+10 V-forsorjning) eller mellan plint 18 eller 19 (digital ingdng, endast
PNP) och plint 50. Om en KTY-sensor anvands, kontrollerar du att an-
slutningen mellan plint 54 och 55 &r korrekt.

VARNING/LARM 12, Momentgrans:
Momentet &r higre &n vérdet i par. 4-16 (vid motordrift) eller ocksd &r
momentet hogre an vardet i par. 4-17 (vid generatordrift).

Danfiti

VARNING/LARM 13, Overstrom:

Vaxelriktarens toppstrombegransning (cirka 200 % av nominell strém)
har dverskridits. Varningen ges under cirka 8-12 sekunder, varefter frek-
vensomformaren trippar och larmar. Stang av frekvensomformaren och
kontrollera att motoraxeln kan rotera obehindrat samt att motorstorleken
passar till frekvensomformaren.

Om uttkad mekanisk bromsstyrning &r valt kan tripp terstéllas externt.

LARM 14, Jordfel:

Det finns en lackstrom fran utfaserna till jord, antingen i kabeln mellan
frekvensomformaren och motorn eller i sjdlva motorn.

Sténg av frekvensomformaren och dtgarda jordfelet.

LARM 15, ofullstandig maskinvara:
Ett monterat tillval hanteras inte av det aktuella styrkortet (maskinvara
eller programvara).

LARM 16, kortslutning
Kortslutning mellan motorplintarna eller i sjdlva motorn.
Sténg av frekvensomformaren och dtgarda kortslutningen.

VARNING/LARM 17, Tidsgrans for styrord:

Det finns ingen kommunikation med frekvensomformaren.

Varningen &r bara aktiv nar parameter 8-04 INTE &r instélld pd AV

Om par. 8-04 har stéllts in pd Stopp och Trijpp visas en varning och frek-
vensomformaren utfér sedan nedrampning tills den trippar, samtidigt
som ett larm utldses.

par. 8-03 Tidsgréns for styrord skulle kunna 6kas.

VARNING 23, Internt flaktfel:

Flaktvarningsfunktionen &r en extra skyddsfunktion som kontrollerar om
flakten gdr/ar monterad. Flaktvarningen kan inaktiveras i Flgktovervak-
ning, par. 14-53, (installd pa [0] Inaktiverad).

VARNING 24, Externt flaktfel:

Flaktvarningsfunktionen &r en extra skyddsfunktion som kontrollerar om
flakten gdr/ar monterad. Flaktvarningen kan inaktiveras i Flgktovervak-
ning, par. 14-53, (installd pa [0] Inaktiverad).

VARNING 25, Bromsmotstand kortslutet:

Bromsmotstandet 6vervakas under drift. Om det kortsluts kopplas broms-
funktionen ur och varningen visas. Frekvensomformaren fungerar fortfa-
rande, men utan bromsfunktionen. Stang av frekvensomformaren och
byt ut bromsmotsténdet (se parameter 2-15 Bromskontroll).

LARM/VARNING 26, Effektgrans for bromsmotstand:

Den effekt som 6verfors till bromsmotst&ndet berdknas som en procent-
sats, som ett medelvarde for de senaste 120 sekunderna, med utgangs-
punkt frén bromsmotstdndets motstdndsvarde (par. 2-11) och mellan-
kretsspanningen. Varningen aktiveras nar den férbrukade bromseffekten
ar hogre @n 90 %. Om T7rjpp [2] har valts i par. 2-13 sténgs frekvensom-
formaren av och detta larm utléses nér den férbrukade bromseffekten &r
stérre én 100 %.

LARM/ VARNING 27, bromschopperfel:

Bromstransistorn évervakas under drift. Om den kortsluts kopplas broms-
funktionen ur och varningen visas. Frekvensomformaren kan fortfarande
kdras, men eftersom bromstransistorn har kortslutits éverférs en avse-
vard effekt till bromsmotsténdet, dven om detta inte &r aktivt.

Stang av frekvensomformaren och ta bort bromsmotstandet.

Detta larm/denna varning kan ocksd intraffa om bromsmotstandet Gver-
hettas. Plint 104 till 106 &r tillgangliga som bromsmotstdnd. Klixon-
ingdngar, se avsnittet Temperaturbrytare fér bromsmotstand.
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I Varning: Det &r risk for stor effektutveckling i broms-

motstdndet nar bromstransistorn &r kortsluten.

LARM/VARNING 28, Bromstest misslyckades:
Fel i bromsmotsténd: Bromsmotsténdet &r inte anslutet eller ar defekt.

LARM 29, Overhettning i frekvensomformaren:
Om kapslingen &r IP 20 eller IP 21/Type 1 &r frdnslagningstemperaturen
for kylplattan 95 +5 °C. Temperaturfelet kan inte 8terstallas férrén kylp-

lattans temperatur sjunkit under 70 °C.

Felet kan bero pa:
- For hég omgivningstemperatur

- For 18ng motorkabel

LARM 30, Motorfas U saknas:
Motorfas U mellan frekvensomformaren och motorn saknas.
Sténg av frekvensomformaren och kontrollera motorfas U.

LARM 31, Motorfas V saknas:
Motorfas V mellan frekvensomformaren och motorn saknas.
Stang av frekvensomformaren och kontrollera motorfas V.

LARM 32, Motorfas W saknas:
Motorfas W mellan frekvensomformaren och motorn saknas.

Stang av frekvensomformaren och kontrollera motorfas W.

LARM 33, Uppstartfel:

For ménga nattillslag har intraffat inom en kort tidsperiod. Det tilldtna
antalet nattillslag inom en minut finns i kapitlet Aliménna specifikatio-
ner.

VARNING/LARM 34, Fel i Profibus-kommunikation:

Faltbussen for kommunikationstillvalskortet fungerar inte.

VARNING/LARM 36, Natfel:

Varningen/larmet aktiveras bara dd natspanningen till frekvensomforma-
ren forsvinner och om parameter 14-10 INTE &r installd pd AV. Majlig
3tgérd: Kontrollera sakringarna till frekvensomformaren

LARM 38, internt fel:
Vid det har larmet kan det bli nddvandigt att kontakta Danfoss-leveran-
téren. Nagra vanliga larmmeddelanden:

0 Den seriella porten kan inte initieras. Allvarligt maskin-

varufel

256 EEPROM-data for effekt ar skadade eller for gamla

512 EEPROM-data for styrkortet &@r skadade eller for gamla

513 Kommunikationstidgransen uppndddes nar EEPROM-
data skulle lasas

514 Kommunikationstidgransen uppndddes nar EEPROM-
data skulle lésas

515 Den programorienterade styrningen kdnner inte igen
EEPROM-data

516 Det gdr inte att skriva till EEPROM eftersom ett skriv-
kommmando pdgér

517 Skrivkommandot har natt tidsgransen

518 Fel i EEPROM

519

1281
1282
1283
1284

1299
1300
1311
1312
1315
1316
1317
1318
1536

1792

2049
2315
2816
2817
2818
2819
2820
2821
2822

3072-512
2
5123
5124
5125
5126
5376-623
1

Streckkodsdata saknas eller ar ogiltiga i EEPROM 1024
— 1279 CAN-telegram kan inte skickas. (1027 indikerar
ett majligt maskinvarufel)

Digital signalprocessor, tidsgrans for blinkning

Délig versionsmatchning i effekt micro-programvaran
Dalig versionsmatchning i effekt EEPROM-data

Det gdr inte att utlésa programvaruversion pd den digi-
tala signalprocessorn

Tillvalsprogramvara i fack A ar for gammal
Tillvalsprogramvara i fack B &r for gammal
Tillvalsprogramvara i fack C0 ar for gammal
Tillvalsprogramvara i fack C1 ar for gammal
Tillvalsprogramvara i fack A stdds ej (inte tilldten)
Tillvalsprogramvara i fack B stdds ej (inte tilldten)
Tillvalsprogramvara i fack CO st6ds €j (inte tilldten)
Tillvalsprogramvara i fack C1 stdds ej (inte tilldten)

Ett undantagsfel registrerades i den programorientera-
de styrningen. Fels6kningsinformation skrevs till LCP-
enheten

DSP-6vervakning ar aktiverad. Felsdkning av effektdels-
data, motororienterade styrdata, dverférdes inte korrekt
Effektdata omstartades

Programvaruversion frén effektenhet saknas
Styrkortsmodul, stackspill

Schemaldggare, 1dngsamma uppgifter

Snabba uppgifter

Parametertrad

LCP-enhet, stackspill

Seriell port, spill

USB-port, spill

Parametervardet ligger utanfor de tilldtna grénserna.
Utfor initiering. Parameternumret som orsakar larmet:
Subtrahera koden fr&n 3072. Ex felkod 3238: 3238-3072
= 166 &r utanfor gransen

Tillval for fack A: Maskinvaran inkompatibel med styr-
kortets maskinvara

Tillval for fack B: Maskinvaran inkompatibel med styr-
kortets maskinvara

Tillval for fack CO: Maskinvaran inkompatibel med styr-
kortets maskinvara

Tillval for fack C1: Maskinvaran inkompatibel med styr-
kortets maskinvara

Slut p& minne

VARNING 40, Overbelastning pa digital utgang plint 27
Kontrollera belastningen pd plint 27 eller ta bort kortslutningsanslutning-

en. Kontrollera parameter 5-00 och 5-01.

VARNING 41, Overbelastning pa digital utgang plint 29:
Kontrollera belastningen pé plint 29 eller ta bort kortslutningsanslutning-

en. Kontrollera parameter 5-00 och 5-02.

VARNING 42, Overbelastning pa digital utgdng pa X30/6:
Kontrollera belastningen pd X30/6 eller ta bort kortslutningsanslutningen.

Kontrollera parameter 5-32.

VARNING 42, Overbelastning pa digital utgadng pa X30/7:
Kontrollera belastningen p& X30/7 eller ta bort kortslutningsanslutningen.

Kontrollera parameter 5-33.
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3. Felsdkning

VARNING 47, 14g 24 V-forsorjning:
Den externa 24 V DC-reservforsorjningen kan vara Overbelastad, i annat
fall kontaktar du din Danfoss-leverantor.

VARNING 48, 1ag 1,8 V-forsérjning:
Kontakta din Danfoss-leverantdr.

VARNING 49, Varvtalsgrans:
Varvtalet ligger inte inom specificerat intervall i par. 4-11 och par. 4-13.

LARM 50, AMA - kalibrering misslyckades:
Kontakta din Danfoss-leverantdr.

LARM 51, AMA - kontrollera Utom och Inom:
Instdllningen for motorspdnning, motorstrom och motoreffekt ar troligen
felaktig. Kontrollera instéllningarna.

LARM 52, AMA, 1&g Inom:
Motorstrommen &r for 1&g. Kontrollera instéliningarna.

LARM 53, AMA - for stor motor:
Motorn ar for stor for att AMA ska kunna genomfdras.

LARM 54, AMA - for liten motor:

Motorn ar for stor for att AMA ska kunna genomforas.

LARM 55, AMA-par. utanfér omrade:
Parametervardena frdn motorn ligger utanfor tilldtet omrade.

LARM 56, AMA - avbrutet av anvandaren:
AMA har avbrutits av anvandaren.

LARM 57, AMA - tidsgrans:

Forsok att starta om AMA négra génger tills AMA kopplas pd. Tank pd att
upprepade korningar kan hetta upp motorn till en nivd dar motstdnden
Rs och Rr 6kas. Normalt &r detta inget problem.

LARM 58, AMA - internt fel:
Kontakta din Danfoss-leverantor.

VARNGING 59, Stromgréns:
Strémmen ar hégre an vardet i par. 4-18.

VARNING 61, Pulsgivarbortf.:

Ett fel mellan berdknad hastighet och hastighetsmétning frén &terkopp-
lingsenheten. Funktionen for instélining av Varning/Larm/Inaktivering
finns i par. 4-30. Godkand felinstallning i par. 4-31 och instélining for
tilldten tid vid fel i par. 4-32. Under en igdngkérningsprocess kan funk-
tionen vara effektiv.

VARNING 62, Utfrekvens p& maximigrans:
Utfrekvensen ar hogre dn det varde som stéllts in i parameter 4-19

LARM 63, Mekanisk broms I1ag:
Den faktiska motorstrommen har inte Overstigit strommen for att fri-
koppla bromsen inom tidsramen for startfordréjningen.

VARNING 64, Spanningsgrans:
Kombinationen av belastning och varvtal kréver en motorspanning som
ar hogre a@n den faktiska DC-busspénningen.

VARNING/LARM/TRIPP 65, Overhettning i styrkortet:
Overhettning i styrkortet: Fr@nslagningstemperaturen fér styrkortet ar
80° C.

VARNING 66, L&ag temperatur i kylplattan:

Temperaturen i kylplattan mats som 0° C. Detta kan tyda p att tempe-
ratursensorn ar defekt och flakthastigheten 6kas darmed till max om
effektdelen eller styrkortet har véldigt htg temperatur.

Danfiti

LARM 67, Tillvalskonfigurationen har andrats:
Ett eller flera tillval har antingen lagts till eller tagits bort sedan det se-
naste natfrénslaget.

LARM 68, Sakerhetsstoppslarm:

Sékerhetsstopp har aktiverats. Ateruppta normal drift genom att ldgga 24
V DC pa plint 37 och sedan skicka en aterstallningssignal (via buss, digital
1/0 eller genom att trycka pd [RESET]).

VARNING 68, Sékerhetsstopp:
Sékerhetsstopp har aktiverats. Normal drift dterupptas nar Sékerhets-
stopp inaktiveras. Varning: Automatisk &terstart!

LARM 70, Ogiltig frekvenskonfiguration:
Den aktuella kombinationen av styrkort och natkort ar ogiltig.

LARM 71, PTC 1 Sakerhetsstopp:

Sakerhetsstopp har aktiverats frén termistorkortet MCB 112 PTC (motorn
ar for varm). Normal drift kan terupptas nar MCB 112 pd nytt ger 24 V
DC till T-37 (n&r motortemperaturen ndr en acceptabel nivd) och nar den
digitala ingéngen frdn MCB 112 inaktiveras. Nar detta sker méste en
dterstallningssignal skickas (via buss, digital I/O eller genom att trycka
p& [Reset]).

VARNING 71, PTC 1 Sakerhetsstopp:

Sékerhetsstopp har aktiverats frdn termistorkortet MCB 112 PTC (motorn
ar for varm). Normal drift kan dterupptas nar MCB 112 pd nytt ger 24 V
DC till T-37 (n&r motortemperaturen ndr en acceptabel nivd) och nér den
digitala ingdngen frdn MCB 112 inaktiveras. Varning: Automatisk ater-
start!

LARM 72, Farligt fel:
Sakerhetsstop med tripplds. Ovéntade signalnivder pd Sakerhetsstopp
och den digitala ingdngen fr&n termistorkortet MCB 112 PTC.

LARM 80, Frekvensomformaren initierad med standardvarden:
Parameterinstallningarna initieras till fabriksinstallningen efter en manuell
(tre fingrar) dterstéllning.

LARM 90, Pulsgivarbortfall:
Kontrollera anslutningen till pulsgivartillvalet och ersétt eventuellt MCB
102 eller MCB 103.

LARM 91, Analog ingang 54 Fel installningar:
Switch S202 maste stéllas i position AV (spanningsingdng) nar en KTY-
sensor ar ansluten till den analoga ingdngsplinten 54.

LARM 250, Ny reservdel:
Effekten eller stromforsdrjningens switchldge har &ndrats. Kodtypen i
frekvensomformaren maste dterstéllas i EEPROM. Valj korrekt typkod i
par. 14-23 i enlighet med etiketten pd enheten. Kom ihdg att valja "Spara
till EEPROM" for att slutfora.

LARM 251, Modellkod:
Frekvensomformaren har en ny typkod.
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Index

[

[hand On]-knapp P4 Lcp, 0-40 36
2

24 V-pulsgivare 39
A

Aktiv Meny 27
Allmé&n Varning 3
Analoga Ingéng 5
Analoga Ingéngar 6
A

Andra Data 19
Andra Datavérde 21
Andra En Grupp Av Numeriska Datavérden 20
Andra Ett Textvdrde 20
Andrade Parametrar, 15-93 152
Andrade Parametrar, 9-90 (1) 116
Andrade Parametrar, 9-91 (2) 116
Andrade Parametrar, 9-92 (3) 116
Andrade Parametrar, 9-94 (5) 116
A

Aterstall Kwh-raknare, 15-06 146
Aterstall Tidsgrans For Styrord 104
Rterstaliningslage, 14-20 141
Atkomst Till Snabbmeny Utan Losenord 38
A

Automatisk )lterstarttid, 14-21 142
Automatisk Motoranpassning (ama) 41
B

Baudhastighet 24
Belastn.typ 47
Bestalld Typkodstrang, 15-44 151
Bestallningsnr For Natkort, 15-47 151
Bestallningsnr For Tillval, 15-62 152
Broms, Strom 58
Bromseffekt 6
Bromseffekt 56
Bromseffektovervakning 56
Bromsenergi 56
Bromsenergi/s, 16-32 155
Bromskontroll 57
Bromsmotstdnd (ohm) 2-11 56
Bromsstyrning 194
Bussjogg 2, Varvtal 108
Busstyrning 91
D

Dc-broms 55
Dc-bromstid 55
Dc-buss 193
Dc-busspénning 155
Dc-hall 48,49, 55
Definierade Parametrar, 15-92 152
Devicenet 117
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Devicenet- Och Can-féltbuss 116
Devicenet, F-parametrar 10-39 123
Digital Ingéng, 16-60 156
Displayrad 2, Stor 33
Displayrad 3, Stor, 0-24 33
Driftlage 27
Driftlage 142
Drifttid, 15-01 146
Drifttillstdnd Vid Start (hand) 27
Drifttimmar, 15-00 146
Drive Identifiering, 15-4* 151
Driveinformation 146
E

Effekt Hkr, 16-11 154
Effektdterstallning 71
Elektroniskt Motorskydd 52
Enhet For Motorvarvtal 26
Etr 50, 154, 194
Exakt Stopp 50
Extern Motorflakt, 1-91 52
Extern Referens 156
F

Fabriksinstallning 24
Fabriksinstallningar 163
Faktisk Typkodstrang, 15-45 151
Faktiskt Huvudvérde [%], 16-05 153
Fault Log: Felkod 150
Flakt6vervakning, 14-53 145
Flygande Start 48
Forinstalld Referens 62
Forkortningar 4
Formagnetisering 49
Frén-fordr., Reld, 5-42 87
Frekv. Ingdng Nr 29, [hz] 16-67 157
Frekv.ingdng Nr 33 [hz] 157
Frekvensomf. Bestdliningsnummer, 15-46 151
Frekvensomf. Serienummer, 15-51 152
Frys Utgdng 4
Funktion For Precisionsstopp 49
Funktion Vid End-of-timeout, 8-05 104
Funktion Vid Stopp 49
G

Grafisk Display 11
H

Historiklogg, 15-2* 149
Historiklogg: Handelse, 15-20 150
Historiklogg: Tid, 15-22 150
Historiklogg: Véarde, 15-21 150
Huvudmenylage 13
Huvudmenylage 16
Huvudreaktans (xh) 43
Huvudreaktansen 41
|

Indexerade Parametrar 21
Indikeringslampor 12
Induktans For D-axel (Id) 43
Ingdr I Sprékpaket 2 26
Initiering 24
Inkrementell Pulsgivare 156
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Inst. For Datalogg, 15-1* 147
J

Jarnférlustmotstdnd (rfe) 43
Jogg 4
Jogg, Ramptid 70
Joggvarvtal 62, 64
K

Knappar For Lokal Styrning 23
Kommunikationstillvalskortet 195
Konfigurationslage 38
Konfigurerbart Statusord Stw, 8-13 105
Kty-sensor 194
Kwh-réknare, 15-02 146
Kylning 50
Kylplattans Temp. 155
L

Laget Huvudmeny 19
Lagra Alltid 10-33 123
Lagra Datavérden 10-31 122
Larmlogg, 15-3* 150
Larmlogg: Tid, 15-32 150
Larmlogg: Varde, 15-31 150
Larmmeddelanden 191
Larmord 104
Larmord, 16-90 159
Larmord, 16-91 159
Lcp 4,6,14,22
Lep 102 11
Lcp-enheten 11
Lcp-idnr 151
Lcp-idnr, 15-48 151
Lcp-knappsats, 0-4* 36
Lcp-kopiering 37
Loggningsintervall, 15-11 148
Loggningslége, 15-13 149
Lokal Referens 27
Losenordsskyddad Atkomst Till Bussar 38
Lysdioder 11
M

Méarkmoment Motor 41
Max. Utfrekvens 73
Maximigrans 71
Maximireferens 61
Maximum Troghet 47
Medurs 48
Medurs 72,91, 161
Mellankrets 193
Miljo, 14-5* 144
Min. Varvtal For Funktion V. Stopp [hz], 1-82 49
Min. Varvtal For Funktion V. Stopp, 1-81 49
Minimal Aeo-frekvens, 14-42 144
Minimal Aeo-magnetisering, 14-41 144
Minimigrans 71
Minimum Troghet 47
Momentgrans, Generatordrift 73
Mot-emk Vid 1 000 V/m 43
Motordterkoppling 38
Motoreffekt 40
Motoreffekt [hk] 40
Motorfasfunktion Saknas, 4-58 76
Motorfrekvens 40,154
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Motormagnetisering Vid Nollvarvtal, 1-50 44
Motorpoler 43
Motorspanning 40, 154
Motorstatus 153
Motorstrom 40
Motorstrém, 16-14 154
Motorvarvtal, Ovre Grans [hz], 4-14 72
Motorvinkel, Férskjutning 43
Moturs 72
N

Natet 7
Natfel 139
Natreferens 10-14 121
Natspanning Vid Natfel, 14-11 141
Natstyrning 10-15 122
Nattillslag, 15-03 146
Nominella Motorvarvtalet 5
Nominellt Motorvarvtal 41
Normalt Moment 39
Numerisk Lokal Mandverpanel 22
@]

Oka 80
Oka/minska-vérde 62
@)

Ordférklaringar 4
@)

Overhettningar, 15-04 146
Overspénningar, 15-05 146
Overspanningsstyrning 57
P

Parameterdtkomst 122
Parameterinfo, 15-9* 152
Parameterkonfiguration 16
Passiv Belastning 47
Pid-forstarkning 99
Plint 29, Lag Frekvens 87
Plint 32/33, Pulsgivarriktning 91
Plint 33, Hog Frekvens 5-56 88
Plint 33, L&g Frekvens, 5-55 88
Plint 33, L&gt Ref./&terkopplings Varde, 5-57 88
Plint 42, Utgéng Min-skala, 6-51 96
Plint 53, H6g Spénning, 6-11 93
Plint 53, Stark Strom 93
Plint 53, Svag Strom 93
Plint 53, Switchinstélining, 16-61 156
Plint 54, Stark Strom 94
Plint 54, Svag Strém 94
Plint 54, Switchinstélining,16-63 157
Plint X30/12, L&gt Ref./&terkopplings Vérde, 6-44 95
Plint X30/6, Pulsutgdngsvariabel 5-66 90
Positiv Pulsgivarriktning 161
Precisionsstopp, Réknare 158
Processreglering, 9-28 112
Profibus-varningsord 113
Program-id, Natkort, 15-50 152
Program-id, Styrkort, 15-49 151
Programversion For Tillval, 15-61 152
Programversion, 15-43 151
Pulsfilter, Tidskonstant Nr 33, 5-59 88

200

MG.33.M3.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M Index

Pulsgivarens Pulser 90
Pulsgivarsignal, Overvakning 162
Pulsreferens 156
Pulsutgdng, Maximifrekvens Nr 29, 5-65 89
Pulsutgdng, Maximifrekvens Nr X30/6, 5-68 90
Pwm, Brus, 14-04 139

Q

Quick Menu 13,17
R

Ramp 1, Nedramptid 66
Ramp 1, Typ 65
Ramp 1, Uppramptid 66
Ramp 2, Nedramptid 67
Ramp 3, Nedramptid 68
Ramp 3, Uppramptid 68
Ramp 4, Nedramptid 69
Rampfordréjning 71
Ramptid 71
Red 7
Referens %, 16-02 153
Referenskalla 1 63
Regionala Installningar 27
Relativ Skalningsreferenskalla 64
Reldutgdngar 83
Reset 14
Reset]-knapp P8 Lcp 36
Rfi, 14-50 144
Rotorldckagereaktans (x2) 42
Rotorresistans (rr) 42

S

Sékerhetsdtgarder 7
Seriell Kommunikation 5
Serienr For Tillval, 15-63 152
Serienummer For Natkort, 15-53 152
Skydd Av Motorn 50
Skyddslage 8
Sl-regulatorldage, 13-00 124
Snabbmenylage 13
Snabbmenylage 16
Snabbmenyldsenord 37
Snabbmenyn 13
Snabboverforing Av Parameterinstéliningar Mellan Flera Frekvensomformare 14
Snabbstopp, Ramptid 70
Spann.for. 0, Tidsgréns, 6-00 92
Specialfunktioner 139
Sprak 26
Sprakpaket 1 26
Sprakpaket 3 26
Sprakpaket 4 26
Startfordr. 48
Startférdrjning 48
Startfunktion 48
Startfunktion 48
Startmoment 5
Startvarvtal [hz] 49
Startvarvtal [v/m] 49
Stator Lack Reaktans (x1) 42
Statorlackagereaktansen 41
Statorresistans (rs) 42
Status 12
Statusmeddelanden 11
Steglés Andring Av Numeriskt Datavérde 21
Stegstorlek 71
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Stegvis 21
Strémgransreg., 14-30 143
Strémgransreg., Integrationstid, 14-31 144
Styrplats, 8-01 102
Switchfrekvens 139
T

Termisk Belastning 44,154
Termiskt Motorskydd 50
Termistor 7
Termistorn 50
Termistorresurs 1-93 53
Tidsgransfunktion For Styrord 103
Till-fordr., Reld, 5-41 86
Tillval Monterat, 15-60 152
Tillvals-id, 15-6* 152
Trippdterst. 14-2* 141
Trippfordr. Vid Mom.grans 143
U

Utgéngsfilter, 14-55 145
Utok. Statusord 159
Utrullning 4,13
Utvarvtal 48
\Y

Val Av Parametrar 19
Valj Dc-broms, 8-52 106
Vélj Forinstalld Referens, 8-56 107
Valj Snabbstopp 106
Vélj Start, 8-53 107
Valj Utrullning, 8-50 106
Var. Moment, Nivd 14-40 144
Variabelt Moment 39
Varningar 191
Varningsord 16-92 159
Varningsord 2 159
Varvtal, Pid-frammatningsfaktor 100
Varvtal, Pid-l&gpassfiltertid 100
Vaxelriktarswitch, 14-0* 139
Visningslage 15
Visningsldge - Val Av Avlasningar 15
Vvcplus 7,38
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