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Guia de Programacgao do FC300 M 1. Introducao

1. Introducao

FC 300
Guia de Programagao

Versao do software: 4.8x

C Us

Este Guia de Programacdo pode ser utilizado para todos os conversores de freqiiéncia do FC 300, com a versdo de software 4.8x.

O nUmero da versdo de software pode ser encontrado no parametro 15-43.

1.1.1. Aprovagoes

C € c.us 0

1.1.2. Simbolos

Simbolos utilizados neste guia.

NOTA!
Indica algum item que o leitor deve observar.

Indica uma adverténcia geral.

Indica uma adverténcia de alta tensgo.

* Indica configuragdo padrdo
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1. Introducao M

1.1.3. Abreviacoes

Guia de Programacgao do FC300

Corrente alternada

American wire gauge
Ampere/AMP

Adaptagdo Automatica do Motor
Limite de corrente

Graus Celsius

Corrente continua

Dependente do Drive
Compatibilidade Eletromagnética
Relé Térmico Eletronico

drive

Grama

Hertz

Kilohertz

Painel de Controle Local

Metro

Indutancia em mili-Henry
Miliampére

Milissegundo

Minuto

Ferramenta de Controle de Movimento
Nanofarad

Newton metro

Corrente nominal do motor
Freqliéncia nominal do motor
Poténcia nominal do motor
Tensdo nominal do motor
Parametro

Tensdo Extra Baixa Protetiva
Placa de Circuito Impresso
Corrente de Saida Nominal do Inversor
Rotagdes Por Minuto

Segundo

Limite de torque

Volts

CA
AWG

AMA
Ium

°C

CcC
D-TYPE
EMC
ETR

FC

Hz
kHz
LCP

mH
mA
ms

min

nF
Nm
IvN
fmN
Pm,N
UmN
par.
PELV
PCB
Iinv
RPM

Tum

1.1.4. DefinigOes

Conversor de freqiiéncia:
D-TYPE
Tamanho e tipo do motor que esta conectado (dependéncias).

Tvi,max

A corrente de saida maxima.

Tvirn
A corrente de saida nominal fornecida pelo conversor de freqiiéncia.

UvLt, MAx
A tensdo maxima de saida.

Entrada: Grupo 1

Comando de controle
Pode-se dar partida e parar o motor por meio do LCP e das entradas

Reset, Parada por inércia, Reset e Parada
por inércia, Parada rapida, Frenagem CC,
Parada e a tecla "Off".

Lo Grupo 2
digitais.

Partida, Partida por pulso, Reversao, Partida
com reversdo, Jog e Congelar saida

As fungoes estdo divididas em dois grupos.
As fungGes do grupo 1 tém prioridade mais alta que as do grupo 2.

Motor:

fos

A freqiiéncia do motor quando a fungdo jog estiver ativada (via terminais digitais).
fm

A freqliéncia do motor.

fianx

A frequiéncia maxima do motor.

fran

A freqliéncia minima do motor.
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Guia de Programacgao do FC300 M 1. Introducao

fun
A freqiiéncia nominal do motor (dados da plaqueta de identificagdo).

In

A corrente do motor.

Imn

A corrente nominal do motor (dados da plaqueta de identificagao).
M-TYPE

Tamanho e tipo do motor que esta conectado (dependéncias).

nm,N

A velocidade nominal do motor (dados da plaqueta de identificagdo).
Pun

A poténcia nominal do motor (dados da plaqueta de identificagdo).
Tun
O torque nominal (motor).

Um

A tensdo instantanea do motor.
Um,N

A tensdo nominal do motor (dados da plaqueta de identificagao).

Torgue de seguranga

Torque
Arranque

rpm

DANFOSS
175ZA078.10

nvLt
A eficiéncia do conversor de freqiiéncia é definida como a relacdo entre a poténcia de saida e a de entrada.

Comando inibidor da partida
E um comando de parada que pertence aos comandos de controle do grupo 1 - consulte as informacdes sobre este grupo.

Comando de parada
Consulte as informagGes sobre os comandos de Controle.

Referéncias:

Referéncia Analdgica

Um sinal transmitido para a entrada analdgica 53 ou 54, pode ser uma tensdo ou corrente.
Referéncia Binaria

Um sinal transmitido para a porta de comunicagdo serial.

Referéncia Predefinida
Uma referéncia predefinida a ser programada de -100% a +100% do intervalo de referéncia. Pode-se selecionar oito referéncias predefinidas por meio
dos terminais digitais.

Referéncia de Pulso
E um sinal de pulso transmitido &s entradas digitais (terminal 29 ou 33).

Refmax
Determina a relagdo entre a entrada de referéncia, em 100% do valor de fundo de escala (tipicamente 10 V, 20 mA), e a referéncia resultante. O valor

de referéncia maximo € programado no par. 3-03.
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1. Introducao M Guia de Programacgao do FC300

Refvin
Determina a relagdo entre a entrada de referéncia, em 0% do valor de fundo de escala (tipicamente 0 V, 0 mA, 4 mA), e a referéncia resultante. O valor
de referéncia minimo é programado no par. 3-02.

Diversos:

Entradas Analdgicas

As entradas analdgicas sdo utilizadas para controlar varias funges do conversor de freqiiéncia.
Ha dois tipos de entradas analdgicas:

Entrada de corrente, de 0-20 mA e 4-20 mA

Entrada de tensdo, 0-10 V CC (FC 301)

Entrada de tensdo, -10 até +10 V CC (FC 302).

Saidas Analdgicas
As saidas analdgicas podem fornecer um sinal de 0-20 mA, 4-20 mA .

Adaptagdo Automética de Motor, AMA

0 algoritmo da AMA determina os pardmetros elétricos do motor conectado, quando em repouso.

Resistor de Freio

O resistor do freio € um mddulo capaz de absorver a energia de frenagem gerada na frenagem regenerativa. Esta energia de frenagem regenerativa
aumenta a tensdo do circuito intermediario e um circuito de frenagem garante que a energia seja transmitida para o resistor do freio.
Caracteristicas de TC

Caracteristicas de torque constante utilizadas por todas as aplicagdes, como correias transportadoras, bombas de deslocamento e guindastes.
Entradas Digitais

As entradas digitais podem ser utilizadas para controlar varias fungdes do conversor de freqiiéncia.

Saidas Digitais

O conversor de freqliéncia exibe duas saidas de Estado Sélido que sdo capazes de fornecer um sinal de 24 VCC (méx. 40 mA).

Dsp

Processador de Sinal Digital.

ETR

O Relé Térmico Eletronico é um célculo de carga térmica baseado na carga atual e no tempo. Sua finalidade é fazer uma estimativa da temperatura do
motor.

Hiperface®
Hiperface® é marca registrada pela Stegmann.

Inicializagdo

Ao executar a inicializagdo (par. 14-22) o conversor de freqliéncia retorna a configuragdo padrdo.

Ciclo Util Intermitente

Uma caracteristica Util intermitente refere-se a uma sequiéncia de ciclos Uteis. Cada ciclo consiste de um periodo com carga e outro sem carga. A operacdo
pode ser de funcionamento periddico ou de funcionamento aperiddico.

LCP

O Painel de Controle Local (LCP) constitui uma interface completa de operagdo e programagdo do conversor de freqiéncia. O painel de controle é
destacavel e pode ser instalado a uma distancia de até 3 metros do conversor de freqiéncia, ou seja, em um painel frontal, por meio do kit de instalagdo
opcional.

Isb

E o bit menos significativo.
msb

E o bit mais significativo.
MCM

Sigla para Mille Circular Mil, uma unidade de medida norte-americana para medicdo de segdo transversal de cabos. 1 MCM = 0,5067 mm?2.

Pardmetros On-line/Off-line

As alteragOes nos parametros on-line sdo ativadas imediatamente ap6s a mudanga no valor dos dados. As alteragdes nos parametros off-line s serdo

ativadas depois que a tecla [OK] for pressionada no LCP.

PID de processo
O regulador PID mantém os valores desejados de velocidade, pressdo, temperatura etc., ajustando a freqiéncia de saida de modo que ela corresponda

a variagdo da carga.
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Guia de Programacgao do FC300 M 1. Introducao

Entrada de Pulso/Encoder Incremental

E um transmissor digital de pulso, externo, utilizado para retornar informagSes sobre a velocidade do motor. O encoder é utilizado em aplicagdes onde

ha necessidade de extrema precisdo no controle da velocidade.

RCD

Dispositivo de Corrente Residual.

Setup

Pode-se salvar as configuracGes de parametros em quatro tipos de Setups. Alterne entre os quatro Setups de pardmetros e edite um deles, enquanto o
outro Setup estiver ativo.

SFAVM

Padrdo de chaveamento conhecido como Stator Flux oriented Asynchronous Vector Modulation (Modulagdo Vetorial Assincrona orientada pelo Fluxo do
Estator), (par. 14-00).

Compensacdo de Escorregamento

O conversor de freqgliéncia compensa o escorregamento que ocorre no motor, acrescentando um suplemento a freqiiéncia que acompanha a carga medida
do motor, mantendo a velocidade do motor praticamente constante.

Smart Logic Control (SLC)

O SLC é uma seqiiéncia de agdes definidas pelo usuario, que é executada quando os eventos associados, definidos pelo usuario, sdo avaliados como
verdadeiros pelo SLC. (Grupo de pardmetros 13-xx).

Barramento Standard do FC

Inclui o bus do RS 485 com o protocolo Danfoss FC ou protocolo MC. Consulte o parametro 8-30.

Termistor:
Um resistor que varia com a temperatura, instalado onde a temperatura deve ser monitorada (conversor de freqiiéncia ou motor).

Desarme

E um estado que ocorre em situagGes de falha, por ex., se houver superaquecimento no conversor de freqiiéncia ou quando este estiver protegendo o
motor, processo ou mecanismo. Uma nova partida é suspensa, até que a causa da falha seja eliminada e o estado de desarme cancelado, ou pelo
acionamento do reset ou, em certas situagdes, pela programagdo de um reset automatico. O desarme ndo pode ser utilizado para fins de seguranga
pessoal.

Blogueado por Desarme

E um estado que ocorre em situacSes de falha, quando o conversor de freqiiéncia esta auto protegendo e requer intervencio manual, p. ex., no caso de
curto-circuito na saida do conversor. Um bloqueio por desarme somente pode ser cancelado desligando-se a rede elétrica, eliminando-se a causa da falha
e energizando o conversor de freqiiéncia novamente. A reinicializagdo é suspensa até que o desarme seja cancelado, pelo acionamento do reset ou, em
certas situagdes, programando um reset automatico. O desarme ndo pode ser utilizado para fins de seguranca pessoal.

Caracteristicas do TV
Caracteristicas de torque variavel, utilizado em bombas e ventiladores.

VVCplus
Comparado com o controle da relagdo tensdo/freqiiéncia padrdo, o Controle Vetorial de Tensdo (VVCPUs) melhora a dindmica e a estabilidade, quer
quando a referéncia de velocidade for alterada quer em relagdo ao torque da carga.

60° AVM

Padrdo de chaveamento, conhecido como 60° Asynchronous Vector Modulation (Modulagdo Vetorial Assincrona, par. 14-00).

Fator de Poténcia V3 xU x h cosp
O fator de poténcia é a relacdo entre a I e a Irus. Poténcia poténcia =

@XUX/RMS

O fator de poténcia para controle trifasico: 1 x cos /;
Pl 1 d
= = esde cospl = 1
'rms RMS
O fator de poténcia indica em que a extensdo o conversor de freqtiéncia 2 2 2 2
/RMS = /] + /5 + /7 + ..+ /,7

impde uma carga na alimentagdo de rede elétrica.
Quanto menor o fator de poténcia, maior a Irvs , para 0 mesmo desem-
penho em kW.

Além disso, um fator de poténcia alto indica que as diferentes correntes harménicas sdo baixas.
As bobinas CC integradas nos conversores de freqiiéncia produzem um fator de poténcia alto, o0 que minimiza a carga imposta na alimentagdo de rede
elétrica.
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1. Introducao M Guia de Programacgao do FC300

A tensdo do conversor de freqliéncia é perigosa sempre que o conversor estiver conectado a rede elétrica. A instalagdo incorreta do
motor, conversor de freqiiéncia ou do fieldbus pode causar danos ao equipamento, ferimentos graves ou mesmo a morte nas pessoas.
Conseqlientemente, as instrugdes neste manual, bem como as normas nacional e local devem ser obedecidas.

Normas de Seguranca
1. Aalimentagdo de rede elétrica para o conversor de freqiéncia deve ser desconectada, sempre que for necessario realizar reparos. Verifique se
a alimentagdo da rede foi desligada e que haja passado tempo suficiente, antes de remover os plugues do motor e da alimentagdo de rede
elétrica.

2. 0 botdo [OFF] do painel de controle do conversor de freqiiéncia ndo desliga o equipamento da alimentagdo de rede e, conseqiientemente, ndo
deve ser usado como interruptor de seguranga.

3. O equipamento deve estar adequadamente aterrado, o usuario deve estar protegido contra a tensdo de alimentagdo e o motor deve estar
protegido contra sobrecarga, conforme as normas nacional e local aplicaveis.

4. A corrente de fuga de aterramento do conversor de freqiiéncia excede 3,5 mA.

5. A protegdo contra sobrecarga do motor ndo esta incluida na configuragdo de fabrica. Se esta fungdo for necessaria, programe o par. 1-90
Protecéo Térmica do Motor para o valor Desarme por ETR 1 [4] ou para o valor Adverténcia de ETR 1 [3].

6. N&o remova os plugues do motor, nem da alimentagdo da rede, enquanto o conversor de freqiiéncia estiver ligado a esta rede. Verifique se a
alimentagdo da rede foi desligada e que haja passado tempo suficiente, antes de remover o motor e os plugues da rede elétrica.

7. Observe que o conversor de freqliéncia tem mais entradas de tensdo além de L1, L2 e L3, depois que a divisdo da carga (ligagdo do circuito
intermediario CC) e de 24 V CC externa estiverem instaladas. Verifique se todas as fontes de tensdo foram desligadas e se ja decorreu o tempo
necessario, antes de iniciar o trabalho de reparo.

Adverténcia contra partida acidental
1. O motor pode ser parado por meio de comandos digitais, comandos pelo barramento, referéncias ou parada local, durante o periodo em que o
conversor de frequiéncia estiver ligado a rede. Se por motivos de seguranga pessoal (p.ex., risco de ferimento pessoal causado por partes moveis
de maquina, apds uma partida acidental) tornar-se necessario garantir que ndo ocorra nenhuma partida acidental, estas fungdes de parada ndo
sdo suficientes. Nesses casos a alimentagdo de rede elétrica deve ser desconectada ou a fungdo Parada Segura devera estar ativada.

2. O motor pode dar partida a0 mesmo tempo em que os pardmetros sdo configurados. Se isso significar que a seguranca pessoal pode estar
comprometida (p.ex., ferimentos pessoais causados por parte mdveis da maquina), deve-se evitar que o motor dé partida, por exemplo, utili-
zando-se a fungdo de Parada Segura ou garantindo que o motor esta desconectado.

3. Um motor, que foi parado com a alimentagdo de rede conectada, podera dar partida se ocorrerem defeitos na eletronica do conversor de
frequiéncia, por meio de uma sobrecarga temporaria ou uma falha na alimentagéo de rede elétrica ou se a conexd@o do motor for corrigida. Se
for necessario prevenir uma partida acidental por motivos de seguranga pessoal (p.ex., risco de ferimento causado por partes méveis da ma-
quina), as fungBes de parada normais do conversor de freqiiéncia ndo sdo suficientes. Nesses casos, a alimentagdo de rede elétrica deve ser
desconectada ou a fungdo Parada Segura deverd estar ativada.

NOTA!
Ao utilizar a fungdo Parada Segura, sempre siga as instrugdes na secdo Parada Segura.

4, Os sinais de controle do ou internos ao conversor de freqliéncia podem, em raras ocasides, estar ativados com erro, estar em atraso ou totalmente
em falha. Quando forem utilizados em situacGes onde a seguranga € critica, p.ex., quando controlam a fungéo de frenagem eletromagnética de

uma aplicacdo de icamento, estes sinais de controle ndo devem ser confidveis com exclusividade.

Tocar as partes elétricas pode até causar morte - mesmo depois que o equipamento tenha sido desconectado da rede elétrica.

Além disso, certifique-se de que as outras entradas de tensdo foram desconectadas, como a alimentagdo externa de 24 V CC, divisdo de carga (ligagdo
de circuito CC intermediario), bem como a conexdo de motor para backup cinético.

Se necessario, os sistemas onde os conversores de freqiiéncia estdo instalados devem estar equipados com dispositivos de monitoramento e protegdo
adicionais, de acordo com as normas de seguranca validas, p.ex., legislagdo sobre ferramentas mecanicas, normas para prevencgdo de acidentes, etc. As
modificagdes nos conversores de freqiiéncia por meio de software operacional sdo permitidas.

8 MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacgao do FC300 M 1. Introducao

AplicagGes de igamento:
As fungdes do FC para controle de freios mecanicos ndo podem ser consideradas circuitos de seguranga principal. Devera sempre haver uma redundancia
para controle de freios externos.

Modo Protegao

Uma vez que um limite de hardware da corrente do motor ou uma tensdo de barramento CC é excedida, o drive entrara no "Modo Protegdo". "Modo
Protegdo" significa uma mudancga da estratégia de modulagdo PWM (Pulse Width Modulation, Modulagéo da Largura de Pulso) e de uma freqiiéncia de
chaveamento baixa, para otimizar perdas. Isto continua por mais 10 segundos, apds a Ultima falha, e aumenta a confiabilidade e a robustez do drive,
enquanto restabelece controle total do motor.

Em aplicages de igamento, o "Modo Protegdo" ndo é utilizavel porque normalmente o drive ndo sera capaz de deixar este modo novamente e, portanto,
estenderia o tempo antes de ativar o freio - 0 que ndo é recomendavel.

0 "Modo Protegdo" pode ser desativado zerando o parametro 14-26 "Atraso Desarme-Defeito Inversor ", o que significa que o drive desarmara imedia-
tamente se um dos limites de hardware for excedido.

NOTA!
Recomenda-se desativar o modo protegdo em aplicagdes de icamento (par. 14-26 = 0)
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2. Como programar

2.1. Os Painéis de Controle Local Grafico e Numérico

A maneira mais facil de programar o conversor de freqiiéncia € por meio do Painel de Controle Gréfico Local (LCP 102). E necessario consultar o Guia de

Design, ao utilizar o Painel de Controle Numérico Local (LCP 101).

2.1.1. Como programar no LCP Grafico

As instrucdes seguintes sdo validas para o LCP grafico (LCP 102):

O painel de controle esta dividido em quatro grupos funcionais:

1.  Display grafico com linhas de Status. 150BA018.15

2.  Teclas de menu e luzes indicadoras - para alterar parametros e
alternar entre fungdes de display.

Status o a

3. Teclas de navegagdo e luzes indicadoras (LEDs). 1234rpm 104A 43 .5HZ

1 43,5.. b

4.  Teclas de operagdo e luzes indicadoras (LEDs).

Todos os dados sdo exibidos em um display LCP grafico que pode mostrar
até cinco itens de dados operacionais, durante a exibigdo de [Status].

Run OK C
Linhas do display:
- . ., 2 ick Mail Alarm
a. Linha de Status: Mensagens de status, exibindo icones e gra- 2 Status ﬁi‘ﬁu M:;TJ Log
fico.1

b. Linhas 1-2: Linhas de dados do operador que exibem dados
definidos ou selecionados pelo usuario. Ao pressionar a tecla
[Status] pode-se acrescentar mais uma linha.1

C. Linha de Status: Mensagens de Status que exibem texto.1 3

MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 11



2. Como programar M Guia de Programacgao do FC300

2.1.2. O Display de LCD

O display de LCD tem uma luz de fundo e um total de 6 linhas alfa-numéricas. As linhas do display mostram o sentido da rotagdo (seta), o Setup escolhido
bem como o Setup da programagdo. O display esta dividido em 3 segGes:

Segao superior exibe até 2 medigdes, em status de funcionamento nor-

o
mal. - < =
Segdo superiQr <
S
&
Alinha de cima, na Segao Intermediaria, exibe até 5 medigdes com as Secio a
—
respectivas unidades, independentemente do status (exceto no caso de intermediéri<

um alarme/adverténcia).

Segéo
inferior

A Secao inferior sempre indica o estado do conversor de freqiiéncia, no

modo Status.

0 Setup Ativo é exibido (selecionado como Setup Ativo no par. 0-10). Ao programar um Setup diferente do Setup Ativo, o nimero do Setup programado
aparece a direita.

Ajuste do Contraste do Display

Pressione [status] e [4] para display mais escuro
Pressione [status] e [¥] para display mais claro

A maioria dos setups dos parametros pode ser alterada imediatamente, por meio do painel de controle, a menos que uma senha tenha sido programada
por intermédio do par. 0-60 Senha do Main Menu (Menu Principal) ou pelo par. 0-65 Senha do Quick Menu (Menu Rapido).

Luzes Indicadoras (LEDs):

Se certos valores limites forem excedidos, o LED de alarme e/ou adverténcia acende. Um texto de status e de alarme aparece no painel de controle.
O LED ON, indicador de ligado, acende quando o conversor de freqtiéncia receber tensdo da rede elétrica ou por meio do barramento CC ou de uma
alimentagdo de 24 V externa. Ao mesmo tempo, a luz de fundo acende.

. LED Verde/Aceso: Indica que a segdo de controle esta funcio-
nando.

D LED Amarelo/Advert.: Indica que ha uma adverténcia.

. LED Vermelho piscando/Alarme: Indica que ha um alarme.

130BP040.10

Teclas do LCP

As teclas de controle estdo divididas por fungoes. As teclas na parte in-
ferior do display e as luzes indicadoras sdo utilizadas para o setup dos

parametros, inclusive para a escolha das indicagdes de display, durante 130BP045.1¢

o funcionamento normal.

[Status] indica o status do conversor de fregiiéncia e/ou do motor. E possivel escolher entre 3 leituras diferentes, pressionando-se a tecla [Status]:
5 linhas de leituras, 4 linhas de leituras ou o Smart Logic Control.

Utilize [Status] para selecionar o modo de display ou para retornar ao modo Display, a partir do modo Quick Menu (Menu Répido), ou do modo Main
Menu (Menu Principal) ou do modo Alarme. Utilize também a tecla [Status] para alternar entre o modo de leitura simples ou dupla.

12 MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss
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[Quick Menu] permite acesso rapido a Quick Menus diferentes, tais como:

- Meu Menu Pessoal

Setup Rapido
- AlteragOes Efetuadas

- Loggings (Registros)

Utilize [Quick Menu] (Menu Répido) para programar os pardmetros que pertencem ao Quick Menu. E possivel alternar diretamente entre o modo Quick
Menu e o modo Main Menu (Menu Principal).

[Main Menu] é utilizado para programar todos os parametros.

E possivel alternar diretamente entre 0 modo Main Menu e o modo Quick Menu.

O atalho para parametro pode ser conseguido mantendo-se a tecla [Main Menu] pressionada durante 3 segundos. O atalho de parémetro permite
acesso direto a qualquer parametro.

[Alarm Log] (Registro de Alarmes) exibe uma lista de Alarmes com os cinco Ultimos alarmes (numerados de A1-A5). Para detalhes adicionais sobre um
determinado alarme, utilize as teclas de navegagdo para selecionar o nimero do alarme e pressione [OK]. Informag0es a respeito da condigdo do conversor
de freqliéncia Ihe serdo enviadas, imediatamente antes de entrar em modo alarme.

[Back] retorna a etapa ou camada anterior, na estrutura de navegagdo.

[Cancel] cancela a Ultima alteragdo ou comando, desde que o display ndo tenha mudado.

[Info] fornece informagdes sobre um comando, parametro ou fungdo em
qualquer tela do display. [Info] fornece informagdes detalhadas sempre
que uma ajuda for necessaria.

Para sair do modo info, pressione [Info], [Back] ou [Cancel].

Teclas de Navegacao
As quatro setas para navegacgdo sdo utilizadas para navegar entre as diferentes opgGes disponiveis em [Quick Menu] (Menu Rapido), [Main Menu]

(Menu Principal) e [Alarm log] (Log de Alarmes). Utilize as teclas para mover o cursor.

[OK] é utilizada para selecionar um parametro assinalado pelo cursor e para possibilitar a alteracdo de um parametro.

A Tecla de Controle Local encontra-se na parte inferior do painel de
controle.

130BP046.10

[Hand On] (Manual ligado) permite controlar o conversor de freqiiéncia por intermédio do LCP. [Hand on] também da partida no motor e, atualmente,
é possivel digitar os dados de velocidade do motor, por meio das teclas de navegagdo. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0],
por meio do par. 0-40 7ecla [Hand on]do LCP.

Sinais de parada externos, ativados por meio de sinais de controle ou de um barramento serial, ignoram um comando de "partida" executado via LCP.
Os sinais de controle a seguir ainda permanecerdo ativos quando [Hand on] (Manual ligado) for ativada:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

3 Reset

. Parada por inércia parada inversa
. Reversdo

. Selg do bit 0 d setup- Selg do bit 1 d setup

MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 13



2. Como programar M Guia de Programacgao do FC300

. Comando Parar a partir da comunicagdo serial
. Parada rapida

. Freio CC

[Off] (Desligar) para o motor. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do par. 0-41 Tecla [Off] do LCP. Se néo for
selecionada nenhuma funcgdo de parada externa e a tecla [Off] estiver inativa, 0 motor pode ser parado desligando-se a tensao.

[Auto on] (Automatico ligado) permite que o conversor de freqiiéncia seja controlado por meio dos terminais de controle e/ou da comunicagdo serial.
Quando um sinal de partida for aplicado aos terminais de controle e/ou pelo barramento, o conversor de freqliéncia dara partida. A tecla pode ser
selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do par. 0-42 Tecla [Auto on] (Automatico ligado) do LCP.

NOTA!
Um sinal HAND-OFF-AUTO, ativado através das entradas digitais, tem prioridade mais alta que as teclas de controle [Hand on] - [Auto
on].

[Reset] é utilizada para reinicializar o conversor de freqiiéncia, apds um alarme (desarme). A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desati-
vado [0], por meio do par. 0-43 Tecla Reset do LCP.

O atalho de parametro pode ser executado pressionando e mantendo, durante 3 segundos, a tecla [Main Menu] (Menu Principal). O atalho de parametro
permite acesso direto a qualquer parametro.

2.1.3. Transferéncia Rapida das Configuracoes de Parametros entre Multiplos Conversores
de Freqiiéncia

Uma vez completado o setup de um conversor de freqiiéncia, é reco-

mendavel que esses dados sejam gravados no LCP ou em um PC, por 150BA027.10

— — — —
meio da Ferramenta de Software de Setup do MCT 10.
Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

=R
@

Warn.
Alarm
—

Armazenamento de dados no LCP:
1. Va para o parametro 0-50 Cdpia via LCP
2. Pressione a tecla [OK]
3. Selecione “Todos para o LCP”
4. Pressione a tecla [OK]

Todas as definigbes de parametro agora estdo armazenadas no LCP, conforme indicado pela barra de progressdo. Quando 100% forem atingidos,
pressione [OK].

NOTA!
Pare 0 motor antes de executar esta operagdo.
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Pode-se entdo conectar o LCP a outro conversor de freqiiéncia e copiar as configurages dos parametros para este conversor de frequiéncia também.

Transferéncia de dados do LCP para o conversor de freqiiéncia:
1. Va para o parametro 0-50 Copia via LCP
2. Pressione a tecla [OK]

3. Selecione “Todos do LCP”

4, Pressione a tecla [OK]

Entdo as configuragdes de parametros gravadas no LCP sdo transferidas para o conversor de freqliéncia, como indicado pela barra de progressdo. Quando
100% forem atingidos, pressione [OK].

NOTA!
Pare o motor antes de executar esta operagdo.

2.1.4. Modo Display

No funcionamento normal, até 5 varidveis operacionais diferentes podem ser indicadas, continuamente, na segdo intermediaria. 1.1, 1.2 e 1.3 assim como
2e3.

MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 15
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2.1.5. Modo Display - Selegao de Leituras.

Ao pressionar a tecla [Status] é possivel alternar entre trés telas de leitura
de status diferentes.
Varidveis operacionais, com formatagGes diferentes, sdo mostradas em

cada tela de status - veja a seguir.

A tabela mostra as medigOes que podem ser atribuidas a cada uma das
variaveis de operagdo. Defina as conexdes por meio dos par. 0-20, 0-21,
0-22, 0-23 e 0-24.

Cada parametro de leitura, selecionado nos par. 0-20 ao 0-24, tem sua

escala propria bem como os digitos decimais apos a virgula. Em caso de
valores numéricos grandes de um parametro, um menor nimero de di-

gitos é exibido depois da virgula decimal.

Ex.: Leitura de corrente

5,25 A; 15,2 A 105 A.

Tela de status I:

Este estado de leitura é padrdo, apds a energizacdo ou inicializagdo.
Utilize [INFO] para obter informag0es sobre as conexdes de medigao,
com as variaveis operacionais exibidas (1.1, 1.2, 1.3, 2 e 3).
Consulte nesta ilustracdo as variaveis de operagdo mostradas na tela.

Danfiti

Guia de Programacgao do FC300

Variavel de operacdo: Unidade de Medida:
Par. 16-00 Control Word hex
Par. 16-01 Referéncia [unidade]
Par. 16-02 Referéncia %
Par. 16-03 Status Word hex
Par. 16-05 Valor Real da Rede Elétrica %
Par. 16-10 Poténcia [kW]
Par. 16-11 Poténcia [HP]
Par. 16-12 Tensdo do Motor \%
Par. 16-13 Freqiiéncia [Hz]
Par. 16-14 Corrente do Motor [A]
Par. 16-16 Torque Nm
Par. 16-17 Velocidade [RPM]
Par. 16-18 ]’érmico Calculado do Motor %
Par. 16-20 Angulo do Motor
Par. 16-30 Tensdo de Barramento CC \"
Par. 16-32 Energia de Frenagem /s kW
Par. 16-33 Energia de Frenagem /2 min kW
Par. 16-34 Temp. do Dissipador de Calor C
Par. 16-35 Térmica do Inversor %
Par. 16-36 Corrente Nom.do Corrente A
Par. 16-37 Corrente Max.do Corrente A
Par. 16-38 Estado do SLC
Par. 16-39 Temp. do Cartdo de Controle C
Par. 16-40 Buffer de Logging Cheio
Par. 16-50 Referéncia Externa
Par. 16-51 Referéncia de Pulso
Par. 16-52 Feedback [Unidade]
16-53 Referéncia do DigiPot
Par. 16-60 Entrada Digital bin
Par. 16-61 Definicdo do Terminal 53 \'
Par. 16-62 Entrada Analdgica 53
Par. 16-63 Definicdo do Terminal 54 \
Par. 16-64 Entrada Analdgica 54
Par. 16-65 Saida Analdgica 42 [mA]
Par. 16-66 Saida Digital [bin]
Par. 16-67 Entr. Freq. #29 [Hz]
Par. 16-68 Entr. Freq. #33 [Hz]
Par. 16-69 Saida de Pulso #27 [Hz]
Par. 16-70 Saida dePulso #29 [Hz]
Par. 16-71 Saida do Relé
Par. 16-72 Contador A
Par. 16-73 Contador B
Par. 16-80 CTW do Fieldbus hex
Par. 16-82 REF 1 do Fieldbus hex
Par. 16-84 StatusWord do Opcional d Comu- hex
nicagdo
Par. 16-85 CTW 1 da Porta Serial hex
Par. 16-86 REF 1 da Porta Serial hex
Par. 16-90 Alarm Word
Par. 16-92 Warning Word
Par. 16-94 Status Status Word
K-
1011

T2RPM

Automa

120/ 557kW

130BP041.10

a Remoto Rodando
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Tela de status II:

Consulte nesta ilustragdo as variaveis operacionais (1.1, 1.2, 1.3 e 2),
mostradas na tela.

No exemplo, Velocidade, Corrente do motor, Poténcia do motor e Fre-
quéncia sdo selecionadas como variaveis na primeira e segunda linhas.

Tela de status III:
Este status exibe o evento e a agdo do Smart Logic Control. Consulte a
segdo Smart Logic Control, para obter informagGes adicionais.

130BP063.10

2.1.6. Setup de Parametro

O conversor de freqliéncia pode ser usado para praticamente todas as tarefas, razdo pela qual o nimero de pardmetros € tdo grande. O conversor de
freqliéncia permite escolher entre dois modos de programacdo - um deles, por meio do Main Menu (Menu Principal), e outro, pelo modo Quick Menu
(Menu Répido).

O primeiro, possibilita 0 acesso a todos os parametros. O segundo orienta o usuario por meio de alguns parametros que possibilitam iniciar o funciona-
mento do conversor de freqliéncia.

Independentemente do modo de programagdo, pode-se alterar um parametro, tanto no modo Main Menu (Menu Principal) como no modo Quick Menu
(Menu Répido).

2.1.7. Fungoes da Tecla Quick Menu (Menu Rapido)

Pressionando [Quick Menu] obtém-se uma lista que indica as diferentes
opcBes do Quick menu (Menu Rapido).

Selecione Meu Menu Pessoal para exibir os parametros pessoais selecio-
nados. Estes parametros sdo selecionados no par. 0-25 Meu Menu Pes-
soal. Pode-se adicionar até 20 parametros diferentes neste menu.

130BP064.10

Selecione Setup rapido para obter uma quantidade de parametros limitada, para que o motor possa funcionar quase que otimamente. A programagdao
padrdo para os demais parametros considera as func@es de controle desejadas e a configuracdo das entradas/saidas de sinal (terminais de controle).

A selecdo de parametros é efetuada mediante as teclas de navegacdo. Os parametros na tabela a seguir estdo acessiveis.
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Danfiti
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Parametro Designagao Carga

0-01 Idioma

1-20 Poténcia do Motor [kw]

1-22 Tensdo do Motor I\

1-23 Freqiiéncia do Motor [Hz]

1-24 Corrente do Motor [A]

1-25 Velocidade Nominal do Motor [rpm]

5-12 Terminal 27 Entrada Digital [0] Sem fungao*
1-29 Adaptagdo Automatica de Motor AMA [1] Ative AMA completa
3-02 Referéncia Min [rpm]

3-03 Referéncia Max [rpm]

3-41 Tempo de Aceleragdo da Rampa 1 [s]

3-42 Tempo de Desaceleragdo da Rampa 1 [s]

3-13 Tipo de Referéncia

* Se 0 terminal 27 estiver programado para "sem fungdo", ndo é necessaria nenhuma conexdo de + 24 V no terminal 27.

Selecione Alteragoes feitas para obter informagGes sobre:
. as Ultimas 10 alteragOes. Use as teclas [4] [v] para rolar entre os 10 Ultimos parametros alterados.
D as alterag0es feitas desde a ativagdo da configuragdo padrdo.

Selecione Loggings (Registros) para obter informagdes sobre a leitura das linhas do display. A informagédo é exibida na forma de grafico.
Somente os parametros de display, selecionados nos par 0-20 e 0-24, podem ser visualizados. Pode-se armazenar até 120 amostras na memdria, para

referéncia posterior.
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A maneira mais facil de colocar em funcionamento pela primeira vez é utilizando o botdo Quick Menu (Menu Rapido) e seguir o procedimento de setup

rapido, usando o LCP 102 (leia a tabela da esquerda para a direita):

Aperte

Quick
Menu

0-01 Idioma

1-20 Poténcia do motor

1-22 Tensao do motor

1-23 Frequiéncia do motor

1-24 Corrente do motor

1-25 Velocidade nominal do motor

5-12 Terminal 27 Entrada Digital

1-29 Adaptagdo Automatica do Motor

3-02 Referéncia Minima

3-03 Referéncia Maxima

3-41 Tempo de aceleragdo da rampa 1

3-42 Tempo de desaceleragdo da rampa 1

3-13 Tipo de referéncia

Q2 Quick Menu

Programe o idioma

Programe a poténcia conforme a plaqueta de identificagdo do
Motor

Programe a tensdo de Plaqueta de identificacdo

Programe a freqliéncia conforme a Plaqueta de identificagdo

Programe a corrente de Plaqueta de identificagdo

Programe a velocidade de Plaqueta de identificagdo em RPM

Se o terminal padrdo for Parada por inércia reversa, é possivel
alterar esta configuracdo para Sem operacdo. Nao ha, entdo,
necessidade de nenhuma conexdo no terminal 27 para executar
a AMA.

Programe a AMA desejada. Recomenda-se utilizar Ativar AMA

completa

Programe a velocidade minima do eixo do motor

@
\v
A~

U Programe a velocidade maxima do eixo do motor

4

N
A\)

4

@
\v

Programe o tempo de aceleragdo com referéncia na velocidade
nominal do motor (programe o par. 1-25)

Programe o tempo de desaceleragdo com referéncia na veloci-
dade nominal do motor (programe o par. 1-25)

Programe o local a partir do qual a referéncia deve funcionar.

-
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2.1.9. Modo Main Menu (Menu Principal)

Inicie 0 modo Main Menu apertando a tecla [Main Menu]. A leitura, mos-
trada a direita, aparece no display.

As se¢Bes do meio e inferior, no display, mostram uma lista de grupos de
parametros que podem ser selecionados, alternando as teclas 'para cima'
e 'para baixo".

130BP066.10

Cada parametro tem um nome e um nimero, que permanecem sem alteragdo, independentemente do modo de programagdo. No modo Menu Principal,
0s parametros estdo divididos em grupos. O primeiro digito do nimero do parametro (da esquerda para a direita) indica 0 nimero do grupo do parametro.

Todos os parametros podem ser alterados no Menu Principal. No entanto, dependendo da escolha da configuracdo, (par. 1-00), alguns parametros podem
estar "ausentes". P.ex., a malha aberta oculta todos os parametros do PID e outras opgGes ativadas tornam visiveis mais grupos de parametros.

2.1.10. Selecdo de Parametro

No modo Menu Principal, os parametros estdo divididos em grupos. Se-

N do grupo Grupo de parametros:
leciona-se um grupo de parametros por meio das teclas de navegagdo. 0 Operacao/Display
Os seguintes grupos de pardmetros estio acessiveis: 1 Carga/Motor

2 Freios

3 Referéncias/Rampas

4 Limites/Adverténcs

5 Entrada/Saida Digital

6 Entrada/Saida Analdgica

7 Controladores

8 Com. e Opcionais

9 Profibus

10 Fieldbus CAN

11 Com. Reservado 1

12 Com. Reservado 2

13 Smart Logic

14 FungOes Especiais

15 Informacdo do VLT

16 Leituras de Dados

17 Opgao d Feedbck Interno

Ap0s selecionar um grupo de parametros, escolha um parametro por
meio das teclas de navegagdo.

A porgdo central do display mostra o nimero e o nome do parametro,
bem como o valor do pardmetro selecionado.

130BP067.10

2.1.11. Alteracao de Dados

O procedimento para alterar dados € o mesmo, tanto no caso de selecionar um parametro no modo Quick menu (Menu rapido) como no Main menu
(Menu principal). Pressione [OK] para alterar o parametro selecionado.
O procedimento para a alteracdo de dados depende do parametro selecionado representar um valor numérico ou um valor de texto.
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2.1.12. Alterando um Valor de Texto

Se o parametro selecionado for um valor de texto, altere o valor de texto
por meio das teclas de navegagdo [4] [¥].

A tecla 'para cima' aumenta o valor e a tecla 'para baixo' diminui o valor.
Posicione o cursor sobre o valor que deseja salvar e pressione [OK].

130BP068.10

2.1.13. Alterando um Grupo de Valores de Dados Numéricos

Se o0 parametro escolhido representa um valor de dados numéricos, altere
este valor por meio das teclas de navegagdo[«] [*] assim como as teclas
de navegagdo [4] [v]. Utilize os botGes [«] [>] para movimentar o cursor
horizontalmente.

130BP069.10

Use as teclas [4] [] para alterar o valor de um parametro. A tecla 'para
cima' aumenta o valor dos dados e a tecla 'para baixo' reduz o valor.
Posicione o cursor sobre o valor que deseja salvar e pressione [OK].

130BP070.10
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2.1.14. Alteracao de Valores de Dados Numéricos Infinitamente Variaveis

Se 0 parametro escolhido representa um valor de dados numéricos, se-
lecione um digito por meio das teclas de navegagdo [<] e [*]

130BP073.10

Altere o digito selecionado, variavel infinitamente, por meio das teclas de
navegagdo [4] e [v].

0O digito selecionado é indicado pelo cursor. Posicione o cursor no digito
que deseja salvar e aperte [OK].

130BP072.10

2.1.15. Alterando um dos Valores de Dados,Passo a Passo

Certos parametros podem ser mudados passo a passo ou por variagdo infinita. Isto se aplica a Poténcia do Motor (par. 1-20), Tensdo do Motor (par.
1-22) e a Freqliéncia do Motor (par. 1-23).
Os parametros sdo alterados, tanto como um grupo de valores de dados numéricos quanto como valores de dados numéricos infinitamente variaveis.

2.1.16. Leitura e Programacao de Parametros Indexados

Os parametros sdo indexados, quando colocados em uma pilha rolante.
Os par. 15-30 a 15-32 contém um registro de defeitos que pode ser lido. Escolha o parametro, pressione [OK] e navegue entre os elementos utilizando

as teclas de navegagdo [4] e [v].

Utilize o par. 3-10 como um outro exemplo:

Escolha o parametro, pressione [OK] e utilize as teclas de navegagdo [4] e [v]. Para alterar o valor do pardmetro, selecione o valor indexado e pressione
a tecla [OK]. Altere o valor utilizando as teclas [4] e [¥]. Pressione [OK] para aceitar a nova configuragdo. Pressione [CANCEL] para rejeitar a nova
programagdo. Pressione [Back] (Voltar) para sair do parametro.
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2.1.17. Como Programar no Painel de Controle Local Numérico

As instrugOes seguintes sdo validas para o LCP Numérico (LCP 101).
) PR N 130BA191.10
O painel de controle esta dividido em quatro grupos funcionais:
1. Display numérico.
2.  Teclas de menu e luzes indicadoras - para alteracdes de para-
metros e alternagdo entre fungdes de display. — —
3.  Teclas de navegagdo e luzes indicadoras (LEDs). I_l _I - |_| |_|
1 AT T Selup/l
4.  Teclas de operagdo e luzes indicadoras (LEDs).
Linha de display:
— — —
Status Quick Main
- . B 2 Menu Setup Menu
Linha de Status: Mensagens de status exibindo icones e valores nu-
méricos.
Luzes indicadoras (LEDs):
. LED Verde/Aceso: Indica se a segdo de controle esta funcio-
nando. 3
. LED Amarelo/Advert.: Indica que ha uma adverténcia.
. LED Vermelho piscando/Alarme: Indica que ha um alarme.
4
Teclas do LCP
[Menu] Seleciona um dos modos seguintes:
. Status
. Setup Rapido
3 [Main Menu] (Menu Principal)
Modo Status: Exibe o status do conversor de freqiiéncia ou do motor.
—— —— ——— o
Se ocorrer um alarme, o NLCP chaveia automaticamente para o0 modo 1 1L E
status. = I—_— I—_—I—_—I smr,?T: é
Diversos alarmes podem ser exibidos. -
NOTA!
A copia de parametros ndo € possivel com o Painel de
Controle Numérico Local do LCP 101.
——— —— o
A
o
¥ Setup a %
3
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Main Menu/ Quick Setup (Menu Principal/ Setup Rapido) € utilizado
para programar todos os parametros ou somente os parametros do Quick
Menu (consulte também a descrigdo do LCP 102, no comego deste capi-

o
]
[
~
o
a
)
o
%]
bl

tulo.

Os valores de parametro podem ser alterados, utilizando as teclas de na-
vegacgdo [4] e [v], quando o valor estiver piscando.

Selecione o Menu Principal apertando-se a tecla [Menu] diversas vezes.

Selecione o grupo de parametros [xx-__] e pressione [OK]

Selecione o parametro [__-xx] e pressione [OK]

Se o0 parametro referir-se a um parametro de matriz, selecione o nimero
da matriz e pressione a tecla [OK]

Selecione os valores de dados desejados e pressione a tecla [OK]
Pardmetros com valores de display de escolhas funcionais, como [1],[2].
etc. Para uma descrigdo das diferentes escolhas, consulte a descrigao in-
dividual dos parametros na segdo Selecdo de Pardmetro.

[Back] para voltar
Os botdes [4] e[ ] sdo utilizados para mover-se entre comandos e

dentro dos parametros.

2.1.18. Teclas de Controle Local

As teclas para o controle local encontram-se na parte inferior, no painel
de controle.

130BP046.10

[Hand on] (Manual ligado) permite controlar o conversor de freqiiéncia, por intermédio do LCP. [Hand on] também permite dar partida no motor;
atualmente é possivel digitar os dados de velocidade do motor, por meio das teclas de navegagdo. A tecla pode ser selecionada como Ativar [1] ou
Desativar [0], por meio do par. 0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP.

Sinais de parada externos, ativados por meio de sinais de controle ou de um barramento serial, ignoram um comando de 'partida’ executado via LCP.

Os sinais de controle a seguir ainda permanecerdo ativos quando [Hand on] (Manual ligado) for ativada:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]
. Reset
D Parada por inércia inversa
D Reversdo
. Selegdo de setup Isb - Selegdo de setup msb
. Comando Parar a partir da comunicagdo serial
. Parada rapida

. Freio CC

[Off] (Desligar) para o motor. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do par. 0-41 7ecla [Off] do LCP.
Se ndo for selecionada nenhuma fungdo de parada externa e a tecla [Off] estiver inativa, o motor pode ser parado desligando-se a tensdo.

[Auto on] (Automatico ligado) permite que o conversor de freqliéncia seja controlado por meio dos terminais de controle e/ou da comunicagdo serial.
Quando um sinal de partida for aplicado aos terminais de controle e/ou pelo barramento, o conversor de freqliéncia dara partida. A tecla pode ser
selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do par. 0-42 7ecla [Auto on] (Automat. ligado) do LCP.

NOTA!
Um sinal HAND-OFF-AUTO, ativado através das entradas digitais, tem prioridade mais alta que as teclas de controle [Hand on] [Auto
on].
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[Reset] é usada para reinicializar o conversor de freqiiéncia, apés um alarme (desarme). A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado
[0], por meio do par. 0-43 7ecla Reset do LCP.

2.1.19. Inicializacdo para as Configuragoes Padrao

Inicialize o conversor de freqliéncia para as configuragdes padrdo, de duas maneiras:

Inicializagdo recomendada (via par. 14-22)

1. Selecione o par. 14-22 O par. 14-22 inicializa tudo, exceto:

2. Pressione a tecla [OK] 14-50 RFI 1
8-30 Protocolo
3. Selecione “Inicializagdo” 8-31 Enderego
8-32 Baud Rate
4. Pressione a tecla [OK]
8-35 Atraso Minimo de Resposta
5.  Corte a alimentag&o de rede elétrica e aguarde até que o display 8-36 Atraso Max de Resposta
apague. 8-37 Atraso Max Inter-Caractere
15-00 ao 15-05 Dados operacionais
6.  Conecte a alimentacdo de rede elétrica novamente - o conversor 15-20 ao 15-22 Registro do histérico

15-30 ao 15-32 Registro de falhas

de freqliéncia esta reinicializado, agora.

Inicializagdo manual

1. Desconecte da rede elétrica e aguarde até que o display Este parametro inicializa todos os itens, exceto:
apague. 15-00 Horas de Funcionamento
2a. Pressione as teclas [Status] - [Main Menu] - [OK] simulta- 15-03 Energizagoes
neamente, durante a energizagdo do LCP 102, Display Gra- 15-04 Superaquecimentos
fico. 15-05 Sobretensbes
2b. Aperte [Menu] enquanto o LCP 101, Display Numérico, é
energizado
3. Solte as teclas, ap6s 5 s.
4. O conversor de freqliéncia agora esta programado, de acor-
do com as configuragbes padrao.

NOTA!
Ao executar a inicializagdo manual, a comunicagdo serial, as configuragdes do filtro de RFI (par. 14-50) e as configuragdes do registro
de defeitos também sdo reinicializadas.
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2.2. Selecdao de Parametro

Os parametros para o FC 300 estdo agrupados em diversos grupos de parametros para facilitar a selecdo dos parametros corretos, para operagdo otimizada
do conversor de freqtiéncia.
0-xx Parametros de Operagdo e Display

. Programag.Basicas, tratamento do setup

. Parametros de Display e do Painel de Controle Local para selecionar as fungdes de leituras, programacdes e copia.
1-xx parametros de Carga e de Motor, incluem todos os parametros relativos a carga e ao motor.

2-xx parametros de Freio
3 Freio CC
. Frenagem dindmica (Resistor de freio)
D Freio mecanico

. Controle de Sobretensdo
3-xx parametros de Referéncias e de rampa, incluem a fungdo DigiPot
4-xx Limites/Adverténcs; configuragdo dos parametros de limites e adverténcias
5-xx Entradas e saidas digitais incluem controles de relés
6-xx Entradas e saidas analdgicas
7-xx Controles; Parametros de configuragdo dos controles de velocidade e processo
8-xx Parametros de Com. e opcionais, para configurar os parametros das portas FC RS485 e USB do FC.
9-xx parametros de Profibus
10-xx parametros de DeviceNet e Fieldbus CAN
13-xx parametros do Smart Logic Control
14-xx parametros de FungGes especiais
15-xx pardmetros de Informagoes do drive
16-xx parametros de Leitura de Dados

17-xx parametros de Opcionais de Encoder
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2.3. Parametros: Operacao e Display

2.3.1. 0-** Operacao / Display

Pardmetros relacionados as funges fundamentais do conversor de freqliéncia, fungdo das teclas do LCP e configuragdo do display do LCP.

2.3.2. 0-0* Configuragoes Basicas

Grupo de parametros para as programagdes basicas do conversor de freqiiéncia.

0-01 Idioma

Option:

(o] *
(1
[2]
3]
[4]
(5]
(6]
(71
[10]
[20]
[22]
[27]
28]
[36]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
(48]
[49]
[50]
[51]

English

Alemdo
Francés
Dinamarqués
Espanhol
Italiano
Sueco
Holandés
Chinés
Finlandés
Inglés EUA
Grego
Portugués
Eslovaco
Coreano
Japonés
Turco
Chinés Tradicional
Bulgaro
Sérvio
Romeno
Hungaro
Tcheco
Polonés
Russo
Tailandés

Indonésio

Funcdo:

Define o idioma a ser utilizado no display.
0 conversor de freqliéncia pode ser entregue com 4 pacotes de idiomas diferentes. Inglés e Alemdo estdo
incluidos em todos os pacotes. O Inglés ndo pode ser eliminado ou alterado.

Parte dos pacotes de Idioma 1 - 4

Parte dos pacotes de Idioma 1 - 4
Pacote de idiomas 1 parcial
Pacote parcial de Idiomas 1
Pacote parcial de Idiomas 1
Pacote parcial de Idiomas 1
Pacote parcial de Idiomas 1
Pacote parcial de Idiomas 1
Pacote de Idiomas 2

Pacote parcial de Idiomas 1
Pacote de idiomas 4 parcial
Pacote parcial de Idiomas 4
Pacote parcial de Idiomas 4
Pacote de idiomas 3 parcial
Pacote parcial de Idiomas 2
Pacote parcial de Idiomas 2
Pacote parcial de Idiomas 4
Pacote parcial de Idiomas 2
Pacote parcial de Idiomas 3
Pacote parcial de Idiomas 3
Pacote parcial de Idiomas 3
Pacote parcial de Idiomas 3
Pacote parcial de Idiomas 3
Pacote parcial de Idiomas 4
Pacote parcial de Idiomas 3
Pacote parcial de Idiomas 2

Pacote parcial de Idiomas 2

0-02 Unidade da Veloc. do Motor

Option:

Funcdo:

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

A exibicdo no display depende das configuragdes dos parametros 0-02 e 0-03. A configuragdo padrdo dos pa-
rametros 0-02 e 0-03 depende da regido do planeta onde o conversor de freqliéncia foi comercializado, mas
pode ser reprogramado, conforme a necessidade.
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NOTA!

Ao alterar a Unidade de Medida da Velocidade do Motor, determinados parametros serdo
reinicializados com os seus valores iniciais. Recomenda-se selecionar primeiro a unidade de
medida da velocidade do motor, antes de alterar outros parametros.

[0] RPM Seleciona a exibigdo dos parametros de velocidade do motor (ou seja, referéncias, feedbacks e limites), em
termos da velocidade do eixo (RPM).

[1] £ Hz Seleciona a exibigdo das variaveis e parametros de velocidade do motor (ou seja, referéncias, feedbacks e
limites), em termos da freqiiéncia de saida para o motor (Hz).

0-03 Definicbes Regionais
Option: Funcao:

[0] * Internacional Programa a unidade de medida do par. 1-20 Poténcia do Motorpara kW e o valor padrdo do par. 1-23 Fregiiéncia
do Motor para 50 Hz.

[1] us Programa a unidade de medida do par. 1-21 Poténcia do Motorpara HP e o valor padrdo do par. 1-23 Fregiiéncia
do Motor para 60 Hz.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

0-04 Estado Operacion. na Energiz.(Manual)

Option: Funcao:
Selecione o modo operacional, na reconexao do conversor de freqliéncia a tensdo de rede, apds o desligamento
do modo de operagdo Manual (local).

[0] Retomar Reinicia o conversor de freqiiéncia, mantendo a mesma referéncia local e as mesmas configuragoes de partida/
parada (aplicadas pela [START/STOP]), de antes do conversor ser desligado.

[1] * Parad forgd,ref=ant. Reinicia o conversor de freqiiéncia com uma referéncia local salva, depois que a tensdo de rede for religada e
apds apertar [START].

[2] Parada forgada,ref=0  Reinicializa a referéncia local em 0, ao reiniciar o conversor de freqiiéncia.

2.3.3. 0-1* Operacgoes Setup

Defina e controle os setups dos parametros individuais.

O conversor de fregliéncia tem quatro setups de parametro que podem ser programados independentemente uns dos outros. Isto torna o conversor de
freqiéncia muito flexivel e capaz de resolver problemas de funcionalidade de controle avangada, freqlientemente economizando no custo de equipamentos
de controle externo. Por exemplo, eles podem ser utilizados para programar o conversor de freqiéncia para funcionar de acordo com esquema de controle,
em um determinado setup (p.ex., motor 1 para movimento horizontal) e um outro esquema de controle em outro setup (p.ex., motor 2 para movimento
vertical). Alternativamente, eles podem ser utilizados por um fabricante de equipamentos OEM para programar, identicamente, todos os conversores de
freqliéncia instalados na fabrica, para tipos de maquinas diferentes dentro de uma faixa, para terem os mesmos parametros e, entdo, durante a produgdo/
colocagdo em funcionamento, simplesmente selecionar um setup especifico de acordo com a maquina na qual o conversor de freqgliéncia esta instalado.
O setup ativo (ou seja, o setup em que o conversor de freqiiéncia estd presentemente funcionando) pode ser selecionado no par. 0-10 e exibido no LCP.
Utilizando o Setup Mltiplo é possivel alternar entre dois setups, com o conversor de freqgiiéncia funcionando ou mesmo parado, através da entrada digital
ou de comandos de comunicagdo serial. Se for necessario mudar os setups durante o funcionamento, assegure-se de que o par. 0-12 esteja programado
conforme requerido. Utilizando o par. 0-11 € possivel editar parametros, dentro de qualquer um dos setups, enquanto o conversor de freqiiéncia continua
funcionando em seu Setup Ativo, setup este que pode ser diferente daquele a ser editado. Utilizando o par. 0-51 e possivel copiar configuragdes de
parametro entre os setups, para ativar a colocagdo em funcionamento mais rapidamente, se tais configuragdes forem requeridas em setups diferentes.

0-10 Ativar Setup

Option: Funcao:
Selecione o setup para controlar as fungdes do conversor de freqiéncia.

[0] Setup de fabrica Né&o pode ser alterado. Ele contém o conjunto de dados da Danfoss e pode ser utilizado como fonte de dados,
quando for necessario retornar os demais setups a um estado conhecido.

[1] * Setup 1 Setup 1[1] até o Setup 4[4] sdo os quatro setups de parametro, dentro dos quais todos os pardmetros podem
ser programados.

[2] Setup 2

[3] Setup 3
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[4] Setup 4

[9] Setup Mdltiplo Selegdo remota de setups, usando as entradas digitais e a porta de comunicagdo serial. Este setup utiliza as
programagoes do par. 0-12 'Este Setup é dependente de'. Pare o conversor de freqiiéncia, antes de efetuar
alteragGes das funges de malha aberta e de malha fechada

Utilize o par. 0-51 Cdpia do Setup para copiar um setup em outro ou em todos os demais setups. Pare o conversor de freqiiéncia, antes de alternar entre
0s setups, onde os parametros assinalados como 'ndo alteravel durante o funcionamento' tiverem valores diferentes. A fim de evitar configuracGes
conflitantes do mesmo parametro, em dois setups diferentes, vincule os setups utilizando o par. 0-12 Este Setup € dependente de. Os parametros “ndo
alteraveis durante a operagdo” sdo assinalados como FALSE (Falso) nas listas de parametros, na secdo Listas de Pardmetros.

0-11 Editar Setup
Option: Funcao:
Selecione o setup a ser editado (ou programado) durante a operagdo; o setup ativo ou um dos setups inativos.

[0] Setup de fabrica N&o pode ser editado, mas é (til como fonte de dados, caso se deseje retornar os demais setups para uma
configuragdo conhecida.

[1] * Setup 1 Setup 1[1] até o Setup 4[4] podem ser editados livremente, durante a operagdo, independentemente do setup
que estiver ativo.

[2] Setup 2

[3] Setup 3

[4] Setup 4

[9] Ativar Setup Pode também ser editado durante a operagdo. Edite o setup escolhido, a partir de diversas fontes: LCP, FC

RS-485, USB do FC ou até cinco locais de fieldbus.

Set-up
1
]
2 [ ]
PO-11 ooe
3 O
000
4
Set-up
1
2
P O-11
3
4
Set-up

2
3
a4

Fieldbus do PLC

1
2
3
4

0-12 Este Setup é dependente de
Option: Funcao:

130BA199.10

Para possibilitar alteragGes isentas de conflitos, de um setup no outro, vincule setups que contenham parametros
que ndo sejam alteraveis, durante a operagdo. O vinculo assegurara a sincronizagdo dos valores de parametro
'ndo alteraveis durante a operagdo', ao passar de um setup ao outro, durante a operagdo. Os parametros 'ndo
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(o] *
(1
(2]
3]
[4]

30

N&o vinculados

Setup 1
Setup 2
Setup 3
Setup 4

M Guia de Programagao do FC300

alteraveis durante a operagdo' podem ser identificados pelo rétulo FALSE (Falso) nas listas de parametros, na
segdo Listas de Pardmetros.

O par. 0-12 'Este Setup é dependente de' é utilizado pelo Setup Mdltiplo, no par. 0-10 Setup Ativo. O Setup
mdltiplo é utilizado para alternar de um setup para outro, durante a operagdo (ou seja, enquanto o motor esta
funcionando).

Exemplo:

Utilize o Setup multiplo, para passar do Setup 1 para o Setup 2, enquanto o motor estiver em funcionamento.
Programe primeiro o Setup 1, em seguida, garanta que o Setup 1 e o Setup 2 estdo sincronizados (ou ‘vincu-
lados’). A sincronizagao pode ser executada de duas maneiras:

1. Altere a edigdo de setup para Setup 2[2], no par. 0-11Fditar Setup, e programe o par. 0-12 Este Setup é
dependente de para Setup 1 [1]. Isso iniciara o processo de vinculagdo (sincronizagdo).

130BP075.10

OR
2. Estando ainda no Setup 1, copie-o no Setup 2. Em seguida, programe o par. 0-12 para Setup 2[2]. Isso dara
inicio ao processo de vinculagdo.

130BP076.10

Depois que o vinculo estiver completo, o par. 0-13 Leitura. Setups Conectados, fara a leitura de {1,2} para
indicar que todos os parametros 'ndo alteraveis durante a operagdo', agora, sdo 0s mesmos no Setup 1 e no
Setup 2. Se houver alteragdo de um parametro 'ndo alteravel durante a operagdo', por ex., o par. 1-30 Resis-
téncia do Estator (Rs), em Setup 2, eles também serdo alterados automaticamente no Setup 1. Desse modo,
torna-se possivel alternar entre o Setup 1 e o Setup 2, durante a operagdo.
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0-13 Leitura: Setups Conectados

Matriz [5]

o* [0 - 255] Exibir uma lista de todos os setups encadeados, por meio do par. 0-12 £ste Setup € dependente de. O parametro
tem um indice para cada setup de parametro. O valor do parametro exibido para cada indice representa os setups
que estdo conectados aquele setup de parametro.

fndice Valor no LCP
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

4 {4}

Tabela 2.1: Exemplo: Setup 1 e Setup 2 estdo conectados

0-14 Leitura: Editar Setups / Canal

Range:

0* [0 - FFF.FFF.FFF]

Funcdo:

Exibir a configuragdo do par. 0-11 Editar Setup, para cada um dos quatro canais de comunicagao diferentes.
Quando o nimero é exibido em hexadecimal, como no LCP, cada niimero representa um canal.

Os nlmeros de 1-4 representam um ndmero de setup; ‘F’ significa programacdo de fabrica; e ‘A’ significa setup
ativo. Os canais sao, da direita para a esquerda: LCP, bus do FC, USB, HPFB1-5.

Exemplo: O niumero AAAAAA21h significa que o bus do FC selecionou o Setup 2, no parametro 0-11, o LCP
selecionou o Setup 1 e que todos os demais utilizavam o setup ativo.

2.3.4. 0-2* Display do LCP

Defina as variaveis exibidas no Painel de Controle Ldgico Grafico.

NOTA!

Refira-se aos parametros 0-37, 0-38 e 0-39 para informagdes sobre como escrever textos de display

[0]
[953]

[1005]

[1006]

[1007]

[1013]

[1501]

[1502]
[1600]
[1601]

Nenhum

Warning Word do Pro-
fibus

Leitura do Contador de
Erros d Transm

Leitura do Contador de
Erros d Recepg

Leitura do Contador de
Bus off

Parametro de Adver-
téncia

Horas em Funciona-
mento

Medidor de kWh
Control Word

Referéncia [Unidade]

Selecione uma variavel da linha 1 do display, lado esquerdo.

Nao foi selecionado nenhum valor de display

Control word atual

Referéncia total (soma de digital/analdgica/predefinida/barramento/congelar ref./catch-up e slow-down), na
unidade de medida escolhida.
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[1602]

[1603]
[1605]

[1609]
[1610]
[1611]
[1612]
[1613]
[1614]
[1615]
[1616]

[1617] *
[1618]

[1619]

[1620]
[1621]
[1622]
[1630]
[1632]

[1633]
[1634]

[1635]
[1636]

[1637]

[1638]
[1639]
[1650]
[1651]
[1652]
[1653]
[1660]

[1661]

[1662]
[1663]

[1664]
[1665]

32

Referéncia %

Status Word

Valor Real Principal
[%]

Leit.Personalz.
Poténcia [kW]
Poténcia [hp]
Tensdo do Motor
Freqiiéncia
Corrente do Motor
Freqliéncia [%]
Torque

Velocidade [RPM]
Térmico Calculado do
Motor

Temperatura do Sen-
sor KTY

Angulo do Motor
Angulo de Fase
Torque %

Tensdo de Conexdo CC

Energia de Frenagem /
s

Energia de Frenagem/2
min

Temp. do Dissipador de
Calor

Térmico do Inversor

Corrente Nom.do In-
versor

Corrente Max.do Inver-
sor

Estado do SL
Temp.do Control Card
Referéncia Externa
Referéncia de Pulso
Feedback [unidade]
Referéncia do DigiPot

Entrada digital

Definigdo do Terminal
53

Entrada analdgica 53

Definigdo do Terminal
54

Entrada Analdgica 54

Saida Analdgica 42
[mA]

Danfiti

Referéncia total (soma de digital/analdgica/predefinida/barramento/congelar ref./catch-up e slow-down) em
porcentagem.

Status word atual.

Uma ou mais adverténcias, em Hexadecimal.

Energia real consumida pelo motor, em kW.

Poténcia real consumida pelo motor, em HP.

Tensdo entregue ao motor.

Frequiéncia do motor, ou seja, a freqiiéncia de saida do conversor de fregliéncia, em Hz

Corrente de fase do motor, medida como valor eficaz.

Freqiiéncia do motor, ou seja, a freqiiéncia de saida do conversor de freqiiéncia, em porcentagem.
Carga atual do motor, como uma porcentagem do torque nominal do motor.

Velocidade em RPM (revolugdes por minuto), isto &, a velocidade do eixo do motor em malha fechada.

Carga térmica no motor, calculada pela fungdo ETR.

Tensdo no circuito intermediario do conversor de freqiiéncia.

Poténcia de frenagem atual transferida para um resistor de freio externo.
Informada como um valor instantaneo.

Poténcia de frenagem transferida para um resistor de freio externo. A poténcia média é calculada continuamente
para os Ultimos 120 segundos.

Temperatura atual do dissipador do conversor de fregliéncia. O limite de corte é 95 + 5 °C; a reconexdo ocorre
em 70 £ 5 °C.

Porcentagem da carga dos inversores.

Corrente nominal do conversor de freqiiéncia.
Corrente maxima do conversor de freqiiéncia.

Estado do evento executado pelo controle.

Temperatura do cartdo de controle.

Soma das referéncias externas, como uma porcentagem, ou seja, a soma de analégico/pulso/bus.
Freqliéncia em Hz conectada as entradas digitais (18, 19 ou 32, 33).

Valor da referéncia da entrada(s) digital(is) programada(s).

Os estados dos sinais formam os 6 terminais digitais (18, 19, 27, 29, 32 e 33). A Entrada 18 corresponde ao bit
da extrema esquerda. Sinal baixo = 0; Sinal alto = 1.

Configuragdo do terminal de entrada 54. Corrente = 0; Tensdo = 1.

Valor real na saida 53, como uma referéncia ou como um valor de protegdo.

Configuracdo do terminal de entrada 54. Corrente = 0; Tensdo = 1.

Valor real na entrada 54, como referéncia ou valor de protegdo.

Valor real na saida 42, em mA. Utilize o par. 6-50 para selecionar o valor a ser exibido.
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[1666]
[1667]
[1668]
[1669]

[1670]

[1671]
[1672]
[1673]
[1674]

[1680]
[1682]
[1684]

[1685]
[1686]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[3401]
[3402]
[3403]
[3404]
[3405]
[3406]
[3407]
[3408]
[3409]
[3410]
[3421]
[3422]
[3423]
[3424]
[3425]
[3426]
[3427]
[3428]
[3429]
[3430]
[3440]
[3441]
[3450]
[3451]

Saida Digital [bin]
Freq. Entrada #29 [Hz]
Freq. #33 [Hz]

Saida de Pulso #27
[Hz]

Saida de Pulso #29
[Hz]

Saida do Relé [bin]
Contador A
Contador B

Contador de Parada.
Prec.

CTW 1 do Fieldbus
REF 1 do Fieldbus

StatusWord do Opcio-
nal d Comunicagdo

CTW 1 da Porta Serial
REF 1 da Porta Serial
Alarm Word

Alarm Word 2
Warning Word
Warning Word 2

Ext. Status Word

Ext. Status Word 2
PCD 1 Gravar no MCO
PCD 2 Gravar no MCO
PCD 3 Gravar no MCO
PCD 4 Gravar no MCO
PCD 5 Gravar no MCO
PCD 6 Gravar no MCO
PCD 7 Gravar no MCO
PCD 8 Gravar no MCO
PCD 9 Gravar no MCO
PCD 10 Gravar no MCO
PCD 1 Ler do MCO
PCD 2 Ler do MCO
PCD 3 Ler do MCO
PCD 4 Ler do MCO
PCD 5 Ler do MCO
PCD 6 Ler do MCO
PCD 7 Ler do MCO
PCD 8 Ler do MCO
PCD 9 Ler do MCO
PCD 10 Ler do MCO
Entradas Digitais
Saidas Digitais
Posigdo Real

Posigdo Comandada

Valor binario de todas as saidas digitais.
Valor real da freqliéncia aplicada no terminal 29, como uma entrada de impulso.
Valor real da freqiiéncia aplicada no terminal 33, como uma entrada de impulso.

Valor real de impulsos aplicados no terminal 27, no modo de saida digital.

Valor real de impulsos aplicados no terminal 29, no modo de saida digital.

Control word (CTW) recebida do Barramento Mestre.
Valor da referéncia principal enviado com a control word, a partir do Barramento-Mestre.

Status word estendida do opcional de comunicagéo do fieldbus.

Control word (CTW) recebida do Barramento Mestre.
Status word (STW) enviada ao Barramento Mestre.
Um ou mais alarmes, em Hexadecimal.

Um ou mais alarmes, em Hexadecimal.

Uma ou mais adverténcias, em Hexadecimal.

Uma ou mais adverténcias, em Hexadecimal.

Uma ou mais condiges de status, em Hexadecimal

Uma ou mais condigdes de status, em Hexadecimal
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[3452] Posigdo Atual Mestre
[3453] Posic Indice Escravo
[3454] Posicdo Indice Mestre
[3455] Posigdo da Curva
[3456] Erro Rastr.

[3457] Erro de Sincronismo
[3458] Veloc Real

[3459] Veloc Real do Mestre
[3460] Status doSincronismo
[3461] Status Eixo

[3462] Status Programa
[9913] Tempo Ocioso

[9914] Req. paramdb na fila
[1675] Entr. Anal. X30/11
[1676] Entr. Anal. X30/12
[1677] Saida anal. X30/8 mA

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao:
[1617] * Velocidade [RPM] Selecione uma variavel na linha 1 do display, posicdo central. As opgGes sdo as mesmas que as listadas para o
par. 0-2*.

0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno
Option: Funcao:

[1614] * Corrente do Motor [A]  Selecione uma variavel na linha 1 do display, posicdo central. As opcdes sdo as mesmas que as listadas para o
par. 0-2*.

0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno

Option: Funcao:
[1610] * Poténcia [kW] Selecione uma variavel na linha 1 do display, lado direito. As opgGes sdo as mesmas que as listadas para o par.
0-2*,

0-23 Linha do Display 2 Grande
Option: Funcao:

[1613] * Freqliéncia [Hz] Selecione uma variavel na linha 2 do display. As opgOes sdo as mesmas que as listadas para o par. 0-2*.

0-24 Linha do Display 3 Grande
Option: Funcao:
Selecione uma variavel na linha 2 do display.

[1502] %  Medidor [KWh]

As opg0es sdo as mesmas que as listadas para o par. 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno.

0-25 Meu Menu Pessoal

Matriz [50]
[0 - 9999] Defina até 50 parametros a serem incluidos no Q1 Menu Pessoal, acessivel por intermédio da tecla [Quick Menu]
(Menu Rapido) no LCP. Os parametros serdo exibidos em Q1 Menu Pessoal, na ordem programada neste para-
metro de matriz. Elimine parametros configurando o valor ‘0000’.
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2.3.5. Leitura do LCP, Par. 0-3*

E possivel particularizar os elementos do display para diversas finalidades: *Leitura Personalizada Valor proporcional & velocidade (Linear, quadratica ou
cubica, dependendo da unidade de medida, selecionada no par. 0-30 Unidade de Leitura Personalizada) *Display Text. String de texto armazenada em

um parametro.

Leit.Personalz.

Por exemplo, isto pode ser utilizado para permitir acesso simples, rapido, a apenas um ou até 50 parametros
que necessitarem ser alterados regularmente (p.ex., por motivos de manutencgdo da fabrica) ou devido a um
OEM, simplesmente para colocar o seu equipamento em operagao.

O valor calculado a ser exibido baseia-se nas configuragdes no par. 0-30 Unidade de Leitura Personalizada, par. 0-31 Valor Min Leitura Personalizada

(somente linear), par. 0-32, Valor Méx Leitura Personalizada, par. 4-13/4-14, Lim. Superior da Veloc. do Motor e a velocidade real.

Leitura Personalizada (Valor)

P 16-09 -

Unidade da Leitura 8

Parsoclizada P 0—30 B

Valor méx 2

P 0-32

/alor min i

somente unidades

ineares

> 0-31 Velocidade do Mot

0 Limite Superior da

Velocidade do Motor
P 4-13 (RPM)
P 4-14 (Hz)

A relagdo dependerd do tipo de unidade de medida selecionada no par. 0-30, Unidade de Leitura Personalizada:

Tipo de Unidade

Relagdo de Velocidade

Adimensional

Linear

Velocidade

Vazdo, volume

Vazdo, massa

Velocidade

Comprimento

Temperatura

Pressdo

Quadrdtica

Poténcia

Clbica

0-30 Unidade de Leitura Personalizada

Option:

Adimensional:
[0] * Nenhum
[1] %

Funcao:

E possivel programar um valor a ser exibido no display do LCP. O valor terd uma relagdo linear, quadrética ou
cubica com a velocidade. Esta relagdo dependera da unidade de medida selecionada (consulte a tabela acima).
O valor real calculado pode ser lido em Leit.Personalz., par. 16-09, e/ou exibido no display, selecionando
Leit.Personalz. [16-09], no par.0-20 a 0-24, Linha do Display X.X Pequeno (grande).
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[5] PPM

[10] 1/min

[12] Pulsos/s

[20] I/s

[22] I/h

[24] m3/min

Vazdo, massa:

[31] kg/min

[33] ton/min

Velocidade:

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[72] Pa

[74] m WG

[80] kw

[120] GPM

[122] galdo/min

[124] CFM

[126] pés3/min

Vazdo, massa:

[131] Ib/min

Velocidade:

w
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[140] pés/s
[141] pés/min
Comprimento:
[145] pés
Temperatura:
[160] °F
Pressdo:
[170] psi
[171] Ib/in?
[170] pol WG
[173] pés WG
Poténcia:
[180] HP

0-31 Valor Min Leitura Personalizada
Range: Funcao:

0.00 [0 até o par. 0-32] Este pardmetro programa o valor minimo da leitura definida pelo usudrio (ocorre em velocidade zero). E possivel
programa-lo diferente de 0 somente selecionando uma unidade linear, em Unidade de leitura personalizada, par.
0-30. Para unidades de medida Quadraticas e Cubicas, o valor minimo sera 0.

0-32 Valor Max Leitura Personalizada
Range: Funcao:

100.00% [Par. 0-31 até 999.999,99 ] Este parametro programa o valor méx. a ser exibido, quando a velocidade do motor atingir o valor programado
para Lim. Superior da Veloc do Motor, (par. 4-13/4-14).

2.3.6. 0-4* Teclado do LCP

Ative, desative e proteja com senha as teclas individuais no teclado do LCP.

0-40 Tecla [Hand on] do LCP

Option: Funcao:

[0] Desativado Sem fungdo

[1] * Ativo Tecla [Hand on] (Manual ativo) ativada.

[2] Senha Evitar que ocorra uma partida ndo autorizada, no modo Manual. Se o par. 0-40 estiver incluido no Quick Menu

(Menu Rapido), defina entdo a senha no par. 0-65 Senha de Menu Pessoal. Caso contrario, defina a senha no
par. 0-60 Senha do Menu Principal.

0-41 Tecla [Off] do LCP

Option: Funcao:

[0] Desativado Evita parada acidental do conversor de freqiiéncia.

[1] * Ativo

[2] Senha Evita paradas acidentais. Se o par. 0-41 estiver incluido no Quick Menu (Menu Rapido), defina entdo a senha

no par. 0-65 Senha do Quick Menu.

0-42 Tecla [Auto on] do LCP

Option: Funcao:

[0] Desativado evita partida acidental do conversor de freqiiéncia, em modo Automatico.

[1] * Ativo

[2] Senha evita partida ndo autorizada, em modo Automatico. Se o par. 0-42 estiver incluido no Quick Menu (Menu Répido),

defina entdo a senha no par. 0-65 Senha do Quick Menu.
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0-43 Tecla [Reset] do LCP

Option: Funcao:

[0] Desativado evita o reset acidental de alarmes.

[1] * Ativo

[2] Senha Evita reinicializagdo acidental. Se o par. 0-43 estiver incluido no Quick Menu (Menu Rapido), defina, entdo, a

senha no par. 0-65 Senha do Quick Menu.

2.3.7. 0-5* Copiar / Salvar

Copiar programacGes de parametros entre setups e do/para o LCP.

0-50 Copia do LCP

Option: Funcao:

[0] £ Sem copia

[1] Todos para o LCP Copia todos os parametros em todos os setups, a partir da memdria do conversor de freqiéncia, para a memoria
do LCP.

[2] Todos a partir d LCP  Copia todos os parametros em todos os setups, da memoria do LCP para a memoria do conversor de freqiiéncia.

[3] Indep.d tamanh.de copiar apenas os parametros que forem independentes do tamanho do motor. Esta Gltima selegdo pode ser

LCP utilizada para programar diversos conversores de freqiiéncia com a mesma fungdo, sem afetar os dados de

motor.

[4] Arq do MCO p/ o LCP

[5] Arg. do LCP p/o MCO

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

0-51 Copia do Setup

Option: Funcao:

[0] * Sem copia Sem fungdo

[1] Copiar p/ setupl Copia todos os parametros no setup de edigdo atual (definido no par. 0-11 Ediitar Setup), para o Setup 1.
[2] Copiar p/ setup2 Copia todos os parametros no setup de edigdo atual (definido no par. 0-11 Ediitar Setup), para o Setup 2.
[3] Copiar p/ setup3 Copia todos os parametros no setup de edigdo atual (definido no par. 0-11 Edjitar Setup), para o Setup 3.
[4] Copiar p/ setup4 Copia todos os parametros no setup de edigdo atual (definido no par. 0-11 Ediitar Setup), para o Setup 4.
[9] Copiar para todos Copia os parametros do setup atual nos setups de 1 a 4.

2.3.8. 0-6* Senha

Defina a senha de acesso aos menus.

0-60 Senha do Main Menu
Option: Funcao:

[100] * -9999 - 9999 Defina a senha de acesso ao Main Menu (Menu Principal), por meio da tecla [Main Menu]. Se o par. 0-61, Acesso
ao Menu Principal s/ Senha, for programado para Acesso total [0], este parametro sera ignorado.

0-61 Acesso ao Main Menu (Menu principal) s/ Senha

Option: Funcao:

[0] X Acesso total Desativa a senha definida no par. 0-60 Senha do Menu Principal.

[1] Somente leitura Previne a edigdo ndo autorizada dos parametros do Main Menu (Menu Principal).

[2] Sem acesso Previne a exibicdo e edigdo ndo autorizadas dos parametros do Main Menu.

[3] Bus: Somente leitura  FungGes somente de leitura no fieldbus e/ou bus standard do FC.

[4] Bus: Sem acesso N&o é permitido nenhum acesso aos parametros por meio do fieldbus e/ou do bus standard do FC.
[5] Todos: Somente leitura Fungdo somente de leitura, para os parametros do LCP, fieldbus ou do bus standard do FC.

w
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[6] Todos: Sem acesso N&o é permitido nenhum acesso a partir do LCP, fieldbus ou do bus standard do FC.

Se Acesso total [0] estiver selecionado, entdo os parametros 0-60, 0-65 e 0-66 serdo ignorados.

0-65 Senha do Quick Menu (Menu Rapido)

Range: Funcao:

200% [-9999 - 9999] Defina a senha a ser utilizada para acessar o Menu Rapido por meio da tecla [Quick Menu]. Se o par. 0-66 Acesso

Quick Menu sem Senha for programado para Acesso total [0], este parametro sera ignorado.

0-66 Acesso [Quick Menu] (MenuRapido) s/ Senha

Option: Funcao:

[0] * Acesso total Desativa a senha definida no par. 0-65 Senha de Menu Pessoal.

[1] Somente leitura Impede a edigdo ndo-autorizada dos parametros do Quick Menu.

[2] Sem acesso Impede a exibicdo e edicdo ndo autorizadas dos parametros do Quick Menu.

[3] Bus: Somente leitura  FungSes somente de leitura no fieldbus e/ou bus standard do FC.

[4] Bus: Sem acesso N&o é permitido nenhum acesso aos parametros por meio do fieldbus e/ou do bus standard do FC.
[5] Todos: Somente leitura fungdo somente de leitura, para os parametros do LCP, fieldbus ou do bus standard do FC.

[6] Todos: Sem acesso N&o é permitido nenhum acesso a partir do LCP, fieldbus ou do bus standard do FC.

Se o par. 0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha estiver programado para Acesso total [0], este parametro serd ignorado.

0-67 Acesso a Senha do Bus

Range: Funcao:
0* [0 -9999] Gravando neste pardmetro, permite-se aos usudrios desbloquearem o conversor de freqiiéncia a partir do bus/
MCT 10

2.4. Parametros: Carga e Motor

2.4.1. 1-0* Programag Gerais

Determinar se o conversor de freqiiéncia funciona no modo velocidade ou no modo torque; e também se o controle interno do PID deve estar ativo ou
nao.

1-00 Modo Configuracao

Option: Funcao:
Selecione o principio de controle da aplicagdo a ser utilizado quando a Referéncia Remota (através da entrada
analdgica) estiver ativa. Uma Referéncia Remota somente pode estar ativa quando o par. 3-13 7ijpo de Refe-
réncfa estiver programado para [0] ou [1].

[0] Malha aberta veloc. Ativa o controle de velocidade (sem sinal de feedback do motor), com compensagdo de escorregamento auto-
matica, para velocidade quase constante em cargas variaveis.
As compensagoes estdo ativas, mas podem ser desativadas, no grupo de par. 1-0* Programag Gerais.

[1] Malha fech. veloc. Ativa o feedback de encoder proveniente do motor. Obtém torque de hold total a 0 RPM.
Para aumentar a precisdo de velocidade, forneca um sinal de feedback e programe o controlador do PID de
velocidade.

[2] Torque Conecta o sinal de feedback de velocidade do encoder a entrada deste. Isso s6 é possivel com a opgao "Flux ¢/

feedb.motor", no par. 1-01 Principio de Controle do Motor.

[3] Processo Ativa o uso do controle de processo no conversor de freqliéncia. Os parametros de controle de processo sdao
definidos nos grupos de par. 7-2* e 7-3*.
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1-01 Principio de Controle do Motor

Option: Funcao:
Selecione qual principio de controle de motor utilizar.

[0] u/f modo motor especial, para motores ligados em paralelo, em aplicagdes especiais de motor. Quando U/f estiver
selecionado, a caracteristica do principio de controle pode ser editada nos pars. 1-55 e 1-56.

[1] VVCplus principio de Controle Vetor de Voltagem, apropriado para a maioria das aplicagdes. O principal beneficio da
operagdo VVCP!s é o fato de que ela utiliza um modelo de motor mais robusto.

[2] Flux Sensorless (so- controle Vetor de Fluxo sem feedback do encoder, para instalagdo simples e robusta em contraste com mudancas

mente para o FC 302) repentinas de carga.

[3] Fluxo c/ feedback do  para velocidades de altissima precisdo e controle de torque, apropriados para as aplicagbes mais exigentes.
motor (somente para o
FC302)

0 desempenho 6timo do eixo é obtido, normalmente, utilizando um dos dois modos de controle do Flux Vector, Flux Sensorless [2] e Flux ¢/ feedb.
motor [3].

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em fun-

cionamento.

Option: Funcao:
Selecione a interface pela qual o feedback do motor é recebido.

[1] * Encoder de 24 V O encoder com os canais A e B que somente podem ser conectados aos terminais de entrada digital 32/33. Os
terminais 32/33 devem ser programados para Sem operagéo.

[2] MCB 102 0 opcional de mddulo de encoder que pode ser configurado no grupo de par. 17-1*
Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

[3] MCB 103 0 opcional de médulo de encoder que pode ser configurado no grupo de par. 17-5*

[4] MCO 305 encoder 1 Interface 1 do encoder do controlador de movimento opcional programavel MCO 305.

[5] MCO 305 encoder 2 Interface 2 do encoder do controlador de movimento opcional programavel MCO 305.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

1-03 Caracteristicas de Torque
Option: Funcao:

Selecione a caracteristica de torque requisitada.

VT e AEO sdo operagdes para economia de energia.

[0] * Torque constante A saida do eixo do motor fornece torque constante, sob controle de velocidade variavel.

[1] Torque variavel A saida do eixo do motor fornece torque variavel, sob controle de velocidade variavel. Programe o nivel de torque
variavel no par. 14-40 Nivel do VT.

[2] Otim. Autom Energia  Otimiza automaticamente o consumo de energia, minimizando a magnetizagdo e a freqiiéncia por meio do par.
14-41 Magnetizagcéo Minima do AEO e do par. 14-42 Fregiiéncia AEO Minima.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

1-04 Modo Sobrecarga

Option: Funcao:
[0] * Torque alto Permite até 160% de excesso de torque.
[1] Torque normal Para motores grandes - permite até 110% de excesso de torque.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.
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1-05 Config. Modo Local
Option: Funcao:
Selecione qual modo de configuragdo da aplicagdo (par. 1-00) utilizar, quando uma Referéncia Local (LCP)

estiver ativa. Uma Referéncia Local pode ser ativada somente quando o par. 3-13 7ipo de Referéncia estiver
programado para as opg0es[0] ou [2]. Por padrdo, a referéncia local esta ativa somente no Modo Hand (Manual).

[0] Malha aberta veloc.
[1] Malha fech. veloc.
[2] % Cf. par 1-00 modo

2.4.2. 1-1* Selecao do motor

Grupo de parametros para programagdo dos dados do motor.
Este grupo pardmetros ndo pode ser ajustado enquanto o motor estiver em funcionamento.

1-10 Construcao do Motor
Option: Funcao:

Selecionar o tipo de construgdo do motor.

[0] * Assincrono Para motores assincronos.

[1] PM, SPM ndo saliente  Para motores com ima permanente (PM).
(somente para o FC Observe que os motores PM (Permanent Magnet - Ima Permanente) sdo divididos em dois grupos, com superficie
302) montada (ndo saliente) ou com imds internos (saliente).

A construgdo do motor pode ser assincrona ou motor com ima permanente (PM).

2.4.3. 1-2* Dados do Motor

0 grupo de parametros 1-2* compde os dados de entrada constantes na plaqueta de identificacdo do motor conectado.
Os parametros do grupo de parametros 1-2* ndo podem ser alterados enquanto o motor estiver em funcionamento.

NOTA!
As alteragdes no valor destes parametros afetam a configuragdo de outros parametros.

1-20 Poténcia do motor
Range: Funcdo:

Relativo a poténcia* [0,09 - 1200 Digite a poténcia nominal do motor, em kW, de acordo com os dados da plaqueta de identificagdo. O valor padrdo
KW] corresponde a saida nominal efetiva da unidade.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento. Este parametro sera visivel
no LCP se o par. 0-03 estiver programado para Internacional [0].

NOTA!
Quatro tamanhos abaixo, um tamanho acima da VLT nominal.

1-21 Poténcia do Motor [HP]
Range: Funcao:

Relacionado 3 poténcia* [0,09 - 500 Digite a poténcia nominal do motor em HP, de acordo com os dados da plaqueta de identificacdo. O valor padrdo
HP] corresponde a saida nominal efetiva da unidade. Este parametro estara visivel no LCP se o par. 0-03 estiver
programado para US[1].
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1-22 Tensao do Motor
Range: Funcao:

Relacionado & poténcia* [0 - 1.000 Insira a tensdo nominal do motor, de acordo com os dados da plaqueta de identificagdo. O valor padrdo corres-
v] ponde a saida nominal efetiva da unidade.

1-23 Freqiiéncia do Motor
Option: Funcao:
Freqgliéncia Min - Max do motor: 20 - 1000 Hz.
Selecione o valor da freqliéncia do motor, a partir dos dados da plaqueta de identificacdo. Se for selecionado

um valor diferente de 50 Hz ou 60 Hz, sera necessario adaptar as configuragGes independentes de carga, nos
par. 1-50 a 1-53. Para funcionamento em 87 Hz, com motores de 230/400 V, programe os dados da plaqueta
de identificagao para 230 V/50 Hz. Adapte o par. 4-13 Lim. Superior da Veloc do Motor [RPM] e o par. 3-03
Referéncia Maxima a aplicagdo de 87 Hz.

[50] * 50 Hz quando o para-
metro 0-03 = interna-
cional

[60] 60 Hz quando o para-

metro 0-03 = US

1-24 Corrente do Motor

Option: Funcao:

[Dependente Insira o valor da corrente nominal do motor, a partir dos dados da plaqueta de identificagdo do motor. Os dados
do tipo de sdo utilizados para calcular o torque, a protegdo do motor, etc.

motor]

1-25 Velocidade Nominal do Motor

Range: Funcao:
Relacionado a poténcia* [10 - Digite o valor da velocidade nominal do motor que consta na plaqueta de identificagdo do motor. Os dados sdo
60.000 RPM] utilizados para calcular as compensag6es do motor.

1-26 Torque Nominal Cont. do Motor

Range: Funcao:
Relacionado a poténcia [1,0 - Insira o valor a partir da plaqueta de identificagdo do motor. O valor padrdo corresponde a saida nominal da
10.000,0 Nm] unidade. Este parametro esta disponivel quando o par. 1-10 Construcdo do Motor estiver programado para PM,

SPM néo saliente[1], i.é., o parametro € valido somente para motores PM (Imd permanente) e SPM ndo-saliente.

1-29 Adaptagdo Automatica de Motor AMA

Option: Funcao:
A fungdo AMA otimiza o desempenho dindmico do motor, ao otimizar automaticamente os parametros avancados
do motor (par. 1-30 a 1-35), com o motor parado.
Ative a funcdo AMA, pressionando a tecla [Hand on] (Manual ligado), apds selecionar [1] ou [2]. Consulte
também a segdo Adaptacdo Automatica do Motor, no Guia de Design. Depois de uma seqiiéncia normal, o display
indicara: "Pressione [OK] para encerrar a AMA". Apds pressionar [OK], o conversor de freqiiéncia esta pronto
para funcionar.
N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento

[0] * OFF (Desligado)

[1] Ativar AMA completa Executa a AMA da resisténcia do estator Rs, da resisténcia do rotor Ry, a reatancia parasita do estator Xi, a
reatancia parasita do rotor X, e da reatancia principal Xs. Selecione esta opgdo se for utilizado um filtro LC, entre
o conversor de freqiiéncia e o motor.
FC 301: A AMA Completa ndo inclui a medida da X» do FC 301. Em vez disso, o valor da Xn é determinado a
partir do banco de dados do motor. O par. 1-35 Reaténcia Principal (X») pode ser ajustada para obter-se um
desempenho de partida 6timo.

[2] Ativar AMA reduzida Executa a AMA reduzida da resisténcia do estator Rs, somente no sistema.
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Observagdo:

. Para obter a melhor adaptacdo possivel do conversor de freqiiéncia, recomenda-se executar a AMA quando o motor estiver frio.

A AMA ndo pode ser executada enquanto o motor estiver funcionando.

. A AMA ndo pode ser executada em motores de ima permanente.

NOTA!
E importante programar corretamente o par. 1-2* Dados do Motor, pois estes fazem parte do algoritmo da AMA. Uma AMA deve ser
executada para obter um desempenho dinamico 6timo do motor. Isto pode levar até 10 minutos, dependendo da poténcia nominal do

motor.

NOTA!
Evite gerar um torque externo durante a AMA.

NOTA!
Se uma das configuragdes do par. 1-2* Dados do Motor for alterada, os par. de 1-30 a 1-39, parametros avangados do motor, retornardo

as suas configuragdes de fabrica.

NOTA!
A AMA funcionara sem problemas em 1 motor de tamanho menor, tipicamente em 2 motores de tamanho menor, raramente em 3

motores de tamanho menor e nunca funcionara em 4 motores de tamanho menor. Tenha em mente que a precisdo dos dados de

2, 9 2 22

motor medidos serd mais deficiente quando vocé utilizar motores menores que o tamanho de VLT nominal.

2.4.4. 1-3* DadosAvang d Motr

Parametros para os dados avangados do motor. Para que o motor funcione otimizadamente, os dados nos par. 1-30 a 1-39, devem ser iguais aos desse
motor especifico. As configuracdes padrdo constam de nimeros baseados em valores de pardmetros comuns de motor, obtidos a partir de motores
padrdo. Se os parametros de motor ndo forem programados corretamente, o sistema do conversor de freqiiéncia pode ndo funcionar adequadamente.
Se os dados do motor ndo forem conhecidos, recomenda-se executar uma AMA (Adaptagdo Automatica do Motor). Consulte a secdo Adaptacéo Automatica
do Motor, no Guia de Design. A seqiiéncia da AMA ajustara todos os parametros do motor, exceto o momento de inércia do rotor e a resisténcia de perdas
do entreferro (par. 1-36).

Os parametros 1-3* e 1-4* ndo podem ser alterados enquanto o motor estiver em funcionamento.

[, P1-30 P 1-33 P :;34
L R X1s 25
-=pm S
‘I’-' L
fus P 1-36 p1-35f fp 1-31
| RFe Xn Ry
|
|
0
[
X3

Tlustragdo 2.1: Diagrama equivalente de motor referente a um motor
assincrono

1-30 Resisténcia do Estator (Rs)
Range: Funcao:

Relacionado a poténcia [Ohm)] Programe o valor da resisténcia do estator. Insira o valor a partir de uma folha de especificagdes do motor ou
execute uma AMA em um motor frio.
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1-31 Resisténcia do Rotor (Rr)
Range: Funcao:

Relacionado a poténcia [Ohm] 0O ajuste fino de R ird melhorar o desempenho do eixo. Programe o valor da resisténcia do rotor, utilizando um
dos métodos seguintes:

1.  Execute uma AMA quando o motor estiver frio. O conversor de freqiiéncia medira o valor a partir do
motor. Todas as compensagdes sdo reinicializadas para 100%.

2. Insira o valor de Rr manualmente. O valor pode ser obtido com o fornecedor do motor.

3. Utilize a configuragdo padrdo de Rr. O conversor de freqiiéncia estabelece a configuragéo, com base
nos dados da plaqueta identificagdo do motor.

1-33 Reatancia Parasita do Estator (X1)
Range: Funcao:

Relacionado a poténcia [Ohm] Programe a reatancia parasita do estator do motor utilizando um dos seguintes métodos:

1. Execute uma AMA quando o motor estiver frio. O conversor de freqiiéncia medira o valor a partir do
motor.

2. Inserir o valor de X1, manualmente. O valor pode ser obtido com o fornecedor do motor.

3. Utilize a configuragdo padrdo de Xi. O conversor de frequiéncia estabelece a configuracdo com base nos
dados da plaqueta de identificagdo do motor.

1-34 Reatancia Parasita do Rotor (X2)

Option: Funcao:
[Relacionado Ohm Programe a reaténcia parasita do rotor do motor utilizando um dos métodos seguintes:
a poténcia] 1.  Execute uma AMA quando o motor estiver frio. O conversor de freqiiéncia medira o valor a partir do

motor.
2. Insira o valor de X2 manualmente. O valor pode ser obtido com o fornecedor do motor.

3. Utilize a configuragdo padrdo de Xa2. O conversor de freqiiéncia estabelece a configuragdo com base
nos dados da plaqueta de identificagdo do motor.

1-35 Reatancia Principal (Xh)

Option: Funcao:
[Relacionado Ohm Programe a reatancia principal do motor utilizando um dos métodos seguintes:
a poténcia] 1. Execute uma AMA quando o motor estiver frio. O conversor de freqiiéncia medira o valor a partir do

motor.
2. Insira o valor de Xn, manualmente. O valor pode ser obtido com o fornecedor do motor.

3. Utilize a configuracdo padrdo de Xn. O conversor de freqiiéncia estabelece a configuragdo com base
nos dados da plaqueta de identificagdo do motor.

1-36 Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe)
Range: Funcao:
Relacionado a poténcia [1 - 10,000 Insira o valor equivalente da resisténcia de perda do ferro (Rre), para compensar as perdas do ferro do motor.
Q] O valor de Rre ndo pode ser obtido executando uma AMA.
0 valor de Rre é especialmente importante nas aplicagdes de controle do torque. Se Rre ndo for conhecida, assuma
a configuragdo padrao do par. 1-36.

1-37 Indutancia do eixo-d (Ld)
Range: Funcao:

0,0 mH [0,0 - 1.000,0 mH] Inserir o valor da indutancia do eixo-d. Obter o valor a partir da folha de dados do motor com im& permanente.
Este parametro somente esta ativo quando o par. 1-10 Construgdo do Motor contiver o valor PM, SPM néo
saliente [1] (Motor com Im& Permanente)

Este parametro esta disponivel somente no FC 302.
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1-39 Pdlos do Motor

Option: Funcao:

[4] * Depende do tipo de Valor 2 - 100 pdlos
motor

Insira o nimero de pélos do motor.

Pdlos ~nn@ 50 Hz ~nn@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

A tabela mostra o nimero de pdlos, para intervalos de velocidades normais, para diversos tipos de motores. Defina os motores desenvolvidos para outras
freqliéncias separadamente. O nimero de pdlos do motor é sempre par, pois se refere ao nimero total de pdlos do motor e ndo a um par de pdlos. O
conversor de freqiiéncia cria a programacdo inicial do par. 1-39, com base nos par. 1-23 Fregiiéncia do Motor e par. 1-25 Velocidade Nominal do Motor.

1-40 Forga Contra Eletromotriz em 1.000 RPM

Range: Funcao:

500 V¥ [10 - 9000 V] Programe a Forga Contra-eletromotriz nominal do motor em funcionamento em 1.000 RPM. Este parametro
somente esta ativo quando o par. 1-10 Construgdo do Motor estiver programado com PM, SPM néo saliente [1]
(Motor com Im& Permanente)
Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

NOTA!
Ao utilizar motores PM (Im& Permanente), recomenda-se usar resisténcia de freio.

1-41 Off Set do Angulo do Motor

Range: Funcao:

0¥ [-32768 - 32768] Insira o offset de angulo correto, entre 0 motor PM (Im& Permanente) e a posigdo do indice (volta tnica), do
encoder ou do resolver conectado. A faixa de valores de 0 - 32768 corresponde a 0 - 2-* pi (radianos). Para
obter o valor de offset do angulo: Depois que o conversor de freqiiéncia entrar em funcionamento, aplique Hold
CC e insira o valor do par. 16-20 Angulo do Motor neste pardmetro.
Este parametro somente esta ativo quando o par. 1-10 Construgdo do Motor estiver programado com PM, SPM
néo saliente [1] (Motor com Ima Permanente)

2.4.5. 1-5*% Prog Indep. Carga

Parametros para programar as configuragdes independentes da carga do motor.

1-50 Magnetizacdo do Motor a 0 Hz
Range: Funcdo:

100% [0 - 300 %] Use este parametro com o par. 1-51 Veloc Min de Magnetiz¢do Norm. [RPM], para obter uma carga térmica
diferente no motor, com o motor funcionando em baixa velocidade.
Insira um valor que seja uma porcentagem da corrente de magnetizagdo nominal. Se o valor for demasiadamente
baixo, o torque no eixo do motor pode ser diminuido.

Corrente magnear.

100% ———
|
Par.1-50 :
|
|
f
Par.1-51 Hz
130BA045.11 Par.1-52 RPM
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1-51 Veloc Min de Magnetizgao Norm. [RPM]

Range:

15 RPM* 10 - 300 RPM]

Funcao:

Programe a velocidade requerida para a corrente de magnetizagdo normal. Se a velocidade for programada com
valor menor que a velocidade de escorregamento do motor, os par. 1-50 Magnetizacdo do Motor a 0 Hze o par.
1-51 ndo terdo importancia.

Utilize este parametro junto com o par. 1-50. Consulte o desenho para o par. 1-50.

1-52 Velocidade Min de Magnetizacao Norm. [Hz]

Option:
[Relacionado 0 - 250 Hz
a poténcia]

Funcao:

Programe a freqliéncia requerida para a corrente de magnetizagdo normal. Se a freqliéncia for programada com
valor menor que a freqiiéncia de escorregamento do motor, o par. 1-50 Magnetizagdo do Motor a 0 Hz estara
inativo.

Utilize este pardametro junto com o par. 1-50. Consulte o desenho para o par. 1-50.

1-53 Freq. Desloc. Modelo

Range:
Relacionado a poténcia [4,0 - 50,0
Hz]

46

Funcao:

Deslocamento do Modelo de Fluxo

Insira o valor da freqliéncia para alternar entre dois modelos, a fim de determinar da velocidade do motor. Escolha
o valor baseado nas configuragdes do par. 1-00 Modo Configuracdo e par. 1-01Principio de Controle do Motor.
Ha duas opgoes: alternar entre o0 modelo de Fluxo 1 e 0 modelo de Fluxo 2; ou alternar entre o modo de Corrente
Variavel e 0 modelo de Fluxo 2. Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

Modelo de Fluxo 1 - Modelo de Fluxo 2

Este modelo é utilizado quando o par. 1-00 é programado para Flux ¢/ feedb. motor [1]ou Torque [2] e o par.
1-01 é programado para Flux ¢/ feedb. motor[3]. Com este parametro, € possivel ajustar-se o ponto de deslo-
camento onde o FC 302 alterna entre o modelo de Fluxo 1 o modelo de Fluxo 2, o que é util em algumas
velocidades sensiveis e em aplicagdes de controle de torque.

4 foorm X 0.1 fhorm x 0.125
VW1 ’
/////’,// SO p
250 OSSOSO .
Modelo 70X, Models de Buxb, > /|
de fluxo 1 A OSSOSO PSS
130BA146.10

Tlustragdo 2.2: Par. 1-00 = [1] Malha fech. veloc. ou [2] Torque e par. 1-01 = [3] Flux c/ feedb. motor

Corrente Variavel - Modo fluxo - Sensorless

Este modelo é utilizado quando o par. 1-00 for programado para Malha aberta veloc. [0] e o par. 1-01 for pro-
gramado para Flux sensoriess [2].

No modo de fluxo em malha aberta de velocidade, a velocidade deve ser determinada a partir da medigdo da
corrente.

Abaixo da frorm X 0,1 0 drive funciona a partir de um modelo de Corrente Variavel. Acima da frorm X 0,125 0
conversor de fregliéncia funciona de acordo com um modelo de Fluxo.
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Ilustragdo 2.3: Par. 1-00 = [0] Modo Malh abert d velocidand, Par. 1-01[2] Flux Sensorless

1-55 Caracteristicas U/f - U

Range: Funcao:
Relacionado a poténcia [0,0 até ten- Insira a tensdo em cada ponto de freqliéncia, para desenhar manualmente uma caracteristica U/f que corres-

sdo de motor max.] ponda ao motor.
Os pontos de freqliéncias sdo definidos no par. 1-56 Caracteristicas U/f - F.
Este parametro é um parametro de matriz [0-5] e s6 € acessivel quando o par. 1-01 Principio de Controle do

Motor estiver programado para U/f[0].

1-56 Caracteristicas U/f - F

Range: Funcao:
Insira os pontos de freqiiéncia para desenhar manualmente uma caracteristica U/f que corresponda ao motor.

Relacionado a poténcia* [0,0 até a
A tensdo em cada ponto € definida no par. 1-55 Caracteristicas U/f - U.

freqiiéncia max. do motor]
Este parametro é um parametro de matriz [0-5] e s6 € acessivel quando o par. 1-01 Principio de Controle do

Motor estiver programado para U/f[0].

Tensdo do motor 130BA166.10
Par 1-55 [x]

A
1-555-—————(— — — — — — — — —
1-554 - ———— — — — — — —
1-553———— — — — —

I
I
I
1-55[2]— — — — — :
|

1-55[1]— —

1-55[0]

1-56  1-56 1
(ol (1] [2

|

|

. |
-56 1-56  1-56 1-56

] [3] [4] [5]
Freqliéncia de Saida
Par 1-56 [x]

2.4.6. 1-6* PrgmDepnd. Carga

Parémetros para ajustar as configuragGes do motor dependentes da carga.

1-60 Compensacao de Carga em Baix Velocid

Range: Funcao:
100%* [0 - 300%)] Para compensar a tensdo em relagdo a carga, insira o valor porcentual quando o motor estiver em funcionamento
em baixa velocidade e obtiver, assim, a caracteristica U/f 6tima. A poténcia do motor determina a faixa de

freqliéncia dentro da qual este parametro esta ativo.

[ Poténcia do motor [ Ponto de Inflexdo
10,25 kW - 7,5 kW |<10Hz |
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Ponto de Inflexdo safda
1-61 Compensacgdo de Carga em Alta Velocid
Range: Funcao:
100%* [0 - 300%)] Para compensar a tensdo em relagdo a carga, digite o valor porcentual quando o motor estiver em funcionamento,

em velocidade alta e obtiver, assim, a caracteristica U/f 6tima. A poténcia do motor determina a faixa de fre-
quéncia dentro da qual este parametro esta ativo.

[ Poténcia do motor [Ponto de Inflexdo |
10,25 kW - 7,5 kW |> 10 Hz |

1-62 Compensacao de Escorregamento

Range: Funcdo:

100%* [-500 - 500 %] Insira o valor porcentual da compensagéo do escorregamento, para equilibrar as tolerancias no valor de nw,n. A
compensagdo de escorregamento € calculada automaticamente, ou seja, com base na velocidade nominal do
motor nm,N.

Esta fungdo ndo esta ativa quando o par. 1-00 Modo Configuracdo estiver programado para Malha fech. veloc.
[1] ou Torgue [2], controle de torque com feedback de velocidade ou quando o par. 1-01 Principio de Controle
do Motor estiver programado para U/f[0], modo motor especial.

1-63 Const d Tempo d Compens Escorregam

Range: Funcao:

0,105* [0,05 - 5,00 s] Insira a velocidade de reagdo da compensagao do escorregamento. Um valor alto redunda em uma reagdo lenta
e um valor baixo em uma reagdo rapida. Se surgirem problemas de ressonancia de baixa freqiiéncia, utilize um
tempo mais longo.

1-64 Amortecimento da Ressonancia

Range: Funcao:

100% * [0 - 500 %] Insira o valor de amortecimento da ressonancia. Programe o par. 1-64 e par. 1-65 Const d Tempo d Amortec d
Ressondnc para ajudar a eliminar problemas de ressonancia de alta freqiiéncia. Para reduzir oscilagdo de resso-
nancia, o valor do par. 1-64 deve ser aumentado.

1-65 Const Tempo Amortec Ressonanc
Range: Funcao:

5 ms* [5 - 50 ms] Programe o par. 1-64 Amortecimento da Ressonédncia e o par. 1-65 para ajudar a eliminar problemas de resso-
nancia de alta freqiéncia. Insira a constante de tempo que proporciona o melhor amortecimento.

1-66 Min. Min. em Baixa Velocidade
Range: Funcao:

100%* [0 - 200%] Insira a corrente minima do motor em velocidade baixa, consulte o par.1-53 Freq. Desloc. Modelo Aumentando
esta corrente o torque do motor melhora em velocidade baixa.
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O par. 1-66 ¢é ativado somente quando o par. 1-00 Modo Configuragcéo = Malha aberta veloc. [0]. O conversor

de freqiiéncia funciona com corrente de motor constante, para velocidades abaixo de 10 Hz.

Para velocidades acima de 10 Hz, o modelo de fluxo do motor, no conversor de freqtiéncia, controla o motor. O
par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor e | ou par. 4-17 Limite de Torque do Modo Gerador, ajustam auto-

maticamente o par. 1-66. O parametro com o maior dos valores ajusta o par. 1-66. A configuragdo de corrente
no par. 1-66 é composta pela corrente geradora do torque e da corrente de magnetizagdo.

Exemplo: Programe o par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motorpara 100 % e o par. 4-17 Limite de Torque do
Modo Geradorpara 60 %. O par. 1-66 ajusta-se automaticamente para cerca de 127 %, dependendo do tamanho
do motor.

Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

1-67 Tipo de Carga

Option: Funcao:
[0] * Carga passiva Para aplicagdes de esteiras transportadoras, ventiladores e bombas.
[1] Carga Ativa Para aplicagbes de igamento Ao selecionar Carga Ativa [1], programe o par. 1-66 Corrente Min. em Baixa Ve-

locidade, em um nivel que corresponda ao torque maximo.

Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

1-68 Inércia Minima
Range: Funcao:

0.0048* [0,0001 até Par. 1-69] Insira 0 momento de inércia minimo do sistema mecénico. Os par. 1-68 e par. 1-69 Inércia Méxima sdo utilizados
para pré-ajustar o Ganho Proporcional, no controle de velocidade; consultar o par. 7-02 Ganho Proporcional do
PID de Velocidad.

Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

Ndo se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

1-69 Inércia Maxima
Range: Funcao:

0.0048% [0 - 0.4800] Insira 0 momento de inércia maximo do sistema mecanico. Os par. 1-68 Inércia Minima e par. 1-69 sdo utilizados
para pré-ajustar o Ganho Proporcional, no controle de velocidade; consultar o par. 7-02 Ganho Proporcional do
PID de Velocidad.

Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

Ndo se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em fun-
cionamento.

2.4.7. 1-7* Ajustes da Partida

Parametros para configurar os recursos especiais para partida do motor.

1-71 Atraso da Partida
Range: Funcao:

00s* [0,0 - 10,0 5] Este parametro refere-se a fungdo de partida selecionada no par. 1-72 Fungdo de Partida.
Digite o atraso de tempo necessario, antes de comegar a acelerar.

1-72 Funcao de Partida

Option: Funcao:
Selecione a fungdo partida durante o atraso da partida. Este parametro esta vinculado ao par. 1-71 Atraso da
Partida.

[0] >Retng CC/ temp atras O motor é energizado com uma Corrente de Hold CC/Preaquecimento (par. 2-00), durante o tempo de atraso
da partida.

[1] Frenagem CC/tempo  Energiza o motor com uma Corrente de Freio CC (par.2-01), durante o tempo de atraso da partida.

de atraso
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[2] * Parada por inércia/
tempo de atraso

[3] Operagdo de Vel partid
horar/ corrente

[4] Funcion.na horizntl

[5] VVCPUs/FluxSent.horar

[6] Liber. Freio Mecanico
de Icamento

M Guia de Programagao do FC300

Libera o conversor da parada por inércia do eixo, durante o tempo de atraso da partida (inversor desligado).

Somente é possivel com VVC+.

Conecta a fungdo descrita no par. 1-74 Velocidade de Partida (RPM) e par. 1-76 Corrente de Partida, no tempo
de atraso da partida.

Independentemente do valor aplicado pelo sinal de referéncia, a velocidade de saida aplica a configuragdo da
velocidade de partida, no par. 1-74 ou par. 1-75, e a corrente de saida corresponde a corrente de partida
configurada no par. 1-76 Corrente de Partida. Esta fungdo é normalmente utilizada em aplicagdes de icamento
sem contrapeso e, especialmente, em aplicagdes com um motor-Cone, cuja partida é dada no sentido horario
e seguida de rotagdo no sentido da referéncia.

Somente é possivel com VVC+.

Para obter a fungdo descrita nos par. 1-74 e par. 1-76, durante o tempo de atraso da partida. O motor gira no
sentido da referéncia. Se o sinal de referéncia for igual a zero (0), o parametro 1-74 Velocidade de Partida
[RPM] sera ignorado e a velocidade de saida sera igual a zero (0). A corrente de saida corresponde a corrente
de partida programada no par. 1-76 Corrente de Partida.

somente para a fungdo descrita no parametro 1-74 (Velocidade de partida no tempo de atraso da partida). A
corrente de partida é calculada automaticamente. Esta funcdo usa a velocidade de partida somente no tempo
de atraso da partida. Independentemente do valor programado pelo sinal de referéncia, a velocidade de saida
é igual a configuracdo da velocidade de partida no par. 1-74. A velocidade/corrente no sentido horario [3] e o
W(C+/FluxSent.horar[5] sdo tipicamente utilizadas em aplicacdes de icamento. Velocidade de partida/corrente
no sentido da referéncia[4] é utilizada, particularmente, em aplicagdes com contrapeso e movimento horizontal.

Para utilizar as funges de controle do freio mecanico, par. 2-24 a 2-28. Este parametro estd ativo somente
quando o par. 1-01 é programado para [3] Flux ¢/ feedb. motor (somente para o FC 302).

1-73 Flying Start [RPM]
Option:

[0] * Off (Desligado)

[1] On (Ligado)

Funcao:

Esta fungdo permite assumir o controle de um motor que esteja girando livremente, devido a uma queda da
rede elétrica.

Sem fungao

Ativa o conversor de freqliéncia para “capturar” e controlar um motor em rotagdo livre.
Quando o par. 1-73 esta ativo, o par. 1-71 Atraso da Partida e o 1-72 Fungdo de Partida ficam sem fungdo.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

NOTA!

Esta fungdo ndo é recomendada para aplicagdes de icamento.

1-74 Velocidade de Partida [RPM]

Range:

0 RPM* [0 - 600 RPM]

Funcdo:

Programar a velocidade de partida do motor. Apds o sinal de partida, a velocidade de saida do motor assume o
valor programado. Este parametro pode ser utilizado, por exemplo, para aplicagdes de igamento (motores de
rotor conico). Programe a fungdo de partida no par. 1-72 Fungéo de Partida para as opgGes [3], [4] ou [5] e
programe o tempo de atraso no par. 1-71 Atraso da Partida. Um sinal de referéncia também deve estar presente.

1-75 Freqiiéncias de Partida [Hz]

Range:

0 Hz* [0 - 500 Hz]

Funcao:

Programe a velocidade de partida do motor. Apds o sinal de partida, a velocidade de saida do motor assume o
valor programado. Este parametro pode ser utilizado, por exemplo, para aplicagdes de icamento (motores de
rotor conico). Programe a fungdo de partida no par. 1-72 Fungdo de Partida para as opgoes [3], [4] ou [5] e
programe o tempo de atraso no par. 1-71 Atraso da Partida. Um sinal de referéncia também deve estar presente.
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1-76 Corrente de Partida

Range:

0.00 A¥ [0,00 até par. 1-24]

Funcdo:

Alguns motores, tais como motores para controle de cones de balangas, precisam de corrente/velocidade de
partida (boost) para desacoplar-se do freio mecanico. Ajuste o par. 1-74 Velocidade de Partida [RPM] e o par.
1-76, para conseguir este boost. Programe o valor de corrente requerido para desacoplar o freio mecanico.
Programe o par. 1-72 Fung¢éo de Partida para [3] ou [4], e defina o tempo de atraso da partida no par. 1-71
Atraso da Partida. Um sinal de referéncia também deve estar presente.

2.4.8. 1-8* Ajustes de Parada

Parametros para configurar os recursos especiais para parada do motor.

1-80 Funcgao na Parada

Option:

(o] *
(1
2]
3]

[4]

Parada por inércia

Hold CC
Verificagdo do motor

Pré-magnetizgdo

Tensdo U0 CC

Funcdo:

Selecione a fungdo do conversor de freqiiéncia, apds um comando de parada ou depois que a velocidade é
desacelerada até as configurages no par. 1-81 Veloc. Min. p/ Fungdo na Parada [RPM].

O conversor de freqiiéncia deixa 0 motor em modo livre.

Energiza o motor com uma corrente de hold CC (par.2-00).
Verifica se ha um motor conectado.

Gera um campo magnético, enquanto o motor esta parado. O motor pode, entdo, produzir um acionamento
rapido do torque na partida.

1-81 Veloc. Min. p/ Fungao na Parada [RPM]

Range:

3 RPM* [0 - 600 RPM]

Funcao:

Programe a velocidade para ativar o par. 1-80 Fungdo na Parada.

1-82 Veloc. Min. p/ Funcionar na Parada [RPM]

Range:

0,0 HZ* [0,0 até 500 Hz]

Funcao:

Programe a freqliéncia de saida que ativa o par. 1-80 Fun¢éo na Parada.

1-83 Funcgao de Parada Precisa

Option:

(o] *

[1]

[2]
[3]

(4]

Funcdo:

Parada precisa de ram- Alcanga um alto nivel de precisdo da repeticdo, no ponto de parada.

pa
Contador de paradas
com reset

Contador de paradas
sem reset

Parada compensada
por velocidade

Contador de paradas

Previne o conversor de freqliéncia de receber um sinal de partida de pulso, até que o nimero de pulsos pro-
gramados pelo usuario, no par. 1-84 Valor do Contador de Parada Precisa tenha sido recebido no terminal de
entrada 29 ou no terminal de entrada 33.

Um sinal de parada interna ativara o tempo normal de desaceleragdo (par. 3-42, 3-52, 3-62 ou 3-72). A fungao
do contador € ativada (comega a cronometrar) na transicdo do sinal de partida (quando este muda de parada
para partida). Apos cada parada precisa, o nimero de pulsos contados durante a desaceleragdo até 0 Hz é
resetado.

0O mesmo que [1], porém, o nimero de pulsos, contados durante a desaceleragdo até 0 rpm, é deduzido do
valor do contador no par. 1-84.

Para exatamente no mesmo ponto, independentemente da velocidade atual, o sinal de parada é atrasado in-
ternamente quando a velocidade atual for menor que a velocidade maxima (programada no parametro 4-19).

0O mesmo que [3], mas, apds cada parada precisa, 0 nimero de pulsos contados durante a desaceleragdo até

compensadas por velo- 0 Hz é resetado.

cidade com reset
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[5] Contador de paradas O mesmo que [3], mas, o niumero de pulsos, contados durante a desaceleragdo até 0 rpm, é deduzido do valor
compensadas por velo- do contador no par. 1-84.
cidade sem reset

N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento

1-84 Parada Precisa
Range: Funcao:

100000%* [0 - 999999999] Inserir o valor do contador a ser usado na fungdo integrada de parada precisa (par. 1-83).
A frequiéncia maxima para o terminal 29 ou 33 é 110 kHz.

1-85 Atraso Comp. Veloc Parada Precisa
Range: Funcao:
10 ms* [1-100 ms] Insira o tempo de atraso dos sensores, PLCs, etc., para ser utilizado no par. 1-83 Fungdo de Parada Precisa. No

modo parada compensada por velocidade, o tempo de atraso em diferentes freqiiéncias tem uma influéncia maior
na fungdo de parada.

2.4.9. 1-9* Temper. do Motor

Parametros para configurar os recursos de protegdo do motor contra temperatura.

1-90 Protecao Térmica do Motor
Option: Funcao:

0 conversor de freqliéncia determina a temperatura do motor para protecdo do motor de dois modos diferentes:

. Mediante um sensor de termistor, conectado a uma das entradas analdgicas ou digitais (par. 1-93
Fonte do Termistor).

. Pelo célculo da carga térmica (ETR = Electronic Thermal Relay, Relé Térmico Eletronico), baseado na
carga real e no tempo. A carga térmica calculada é comparada com a corrente nominal do motor
Iwn e a freqiiéncia nominal do motor fun. Os calculos fornecem a estimativa da necessidade de uma
carga menor, em velocidade mais baixa, devido ao resfriamento menos intenso, fornecido pelo venti-
lador incorporado ao motor.

[0] * Sem protegao Motor sobrecarregado continuamente, quando ndo houver necessidade de nenhuma adverténcia ou desarme
do conversor de freqiiéncia.

[1] Advrtnc d Termistor Ativa uma adverténcia quando o termistor ou sensor KTY, conectado ao motor, responder no caso de um su-
peraquecimento do motor.

[2] Desrm por Termistor ~ Para (desarma) o conversor de freqiiéncia quando o termistor do motor reagir, na eventualidade de um supe-
raquecimento do motor.
O valor de corte do termistor deve ser > 3 kQ.
Instale um termistor (sensor PTC) no motor para protecdo do enrolamento.

[3] Adverténcia do ETR 1
[4] Desarme por ETR 1
[5] Adverténcia do ETR 2
[6] Desarme por ETR 2
[7] Adverténcia do ETR 3
[8] Desarme por ETR 3
[9] Adverténcia do ETR 4
[10] Desarme por ETR 4
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A protegdo do motor pode ser implementada utilizando diversas técnicas: Sensor PTC ou KTY (consulte também a segdo Conexdo do Sensor KTY) nos
enrolamentos do motor; chave térmica mecanica (tipo Klixon); ou o Relé Térmico Eletronico (ETR).

Utilizando uma entrada digital e uma fonte de alimentagdo de 24 V:

Exemplo: O conversor de freqiiéncia desarma quando a temperatura do motor estiver muito alta
Setup do parametro:

Programe o Par. 1-90 Protegcdo Térmica do Motor para Desrm por Termistor [2]

Programe o Par. 1-93 Fonte do Termistor para Entrada Digital [6]

- 130BA151.1C
N 2
+ < @O DESLIGADO
12113]18[19(27|29|32|33|20|37
C J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C ]
@]l®) O|0]|0|0|0|0
IC>I IOI IOI IOI IOI IOI IOI IC)I IOI IOI
; LIGADO >
PTC / Termistor 6.6 0 210.8 KO R
Utilizando uma entrada digital e uma fonte de alimentagdo de 10 V:
Exemplo: O conversor de freqiiéncia desarma quando a temperatura do motor estiver muito alta.
Setup do paréametro:
Programe o Par. 1-90 Protegdo Térmica do Motor para Desrm por Termistor [2]
Programe o Par. 1-93 Fonte do Termistor para Entrada Digital [6]
>
=)
+
39[42[50[53]54]55
IC 1(C 1|C 1|C 1(C 1(C 1
O[0|0]|0]|0|0
O O ® O O O 130BA152.10
1]
DESLIGADO
12[13[18]19]27[29[32[33[20[37
IC 1(C (L 1|C 1(C 1(C 1|C 1(C 1(C 1|C ]
O[0|0]0]0]0]|0]|0|0|0
Ol0|O|O|0I0|10|D|O|O
C 1|C ]|C 1|C 1|C 1|C 1|C 1|C 1|C ]|C ]
5 .
R
PTC / Termistor <800 >2.7 kQ
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Utilizando uma entrada analégica e uma fonte de alimentagdo de 10 V:

Exemplo: O conversor de freqiiéncia desarma quando a temperatura do motor estiver muito alta.
Setup do parametro:

Programe o Par. 1-90 Protecdo Térmica do Motor para Desrm por Termistor [2]

Programe o Par. 1-93 Fonte do Termistor para Entrada analogica 54 [2]

Entrada Tensdo de Alimentagdo Limites de

Digital/analdgica Volt Valores de Corte

Digital 24V < 6,6 kQ até > 10,8 kQ

Digital 10V < 800Q até > 2,7 kQ

Analdgica 10V < 3,0 kQ até > 3,0 kQ
NOTA!

Verifique se a tensdo de alimentagdo selecionada esta de acordo com a especificagdo do elemento termistor utilizado.

Selecione Adverténcia do ETR 1-4, para ativar uma adverténcia no display, quando o motor estiver com sobrecarga.

Selecione Desarme por ETR 1-4, para desarmar o conversor de freqiéncia, quando o motor estiver com sobrecarga.

Programe um sinal de adverténcia através de uma das saidas digitais. O sinal aparece na eventualidade de uma adverténcia e se o conversor de freqgliéncia
desarmar (adverténcia térmica).

As fungGes 1-4 do ETR (Relé Térmico Eletronico) calculardo a carga quando o setup, onde elas foram selecionadas, estiver ativo. Por exemplo, o ETR
comega a calcular quando o setup 3 é selecionado. Para o mercado Norte Americano: As fungdes ETR oferecem protegdo classe 20 contra sobrecarga
do motor, em conformidade com a NEC.

t [s] T
]
2000 + §
1000 !
=R
A
; \\‘ AN
~
2 oN
<
100 ~ I L four= 1 x fyun
80 four= 2 x fun
ig four= 0.2 x fyy
30
20
10 e
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 uN

1-91 Ventilador Externo do Motor

Option: Funcao:
[0] * Nao N&o é necessario nenhum ventilador externo, ou seja, o motor sofre derating em velocidade baixa.
[1] Sim E aplicado um ventilador externo (ventilagdo externa), de modo que ndo hé necessidade de nenhum derating

do motor em velocidade baixa. O grafico abaixo é valido se a corrente do motor for inferior a corrente nominal
do motor (consulte o parametro par. 1-24). Se a corrente do motor exceder a nominal, o tempo de funciona-
mento diminui ainda mais como se nenhum ventilador tivesse sido instalado.
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2000

130BA100.1C

1000

N GO
1

NN | _1xPar 1-23

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 = 1w nou
Par 1-24

1-93 Fonte do Termistor

Selecionar a entrada na qual o termistor (sensor PTC) devera ser conectado. Uma opgao de entrada analdgica, [1] ou
[2], ndo pode ser selecionada, se a entrada analdgica estiver sendo utilizada como uma fonte de referéncia (selecio-
nada no par. 3-15 Fonte da Referéncia 1, 3-16 Fonte da Referéncia 2 ou par. 3-17 Fonte da Referéncia 3).

[0] * Nenhum

[1] Entrada analégica 53
[2] Entrada analégica 54
[3] Entrada digital 18
[4] Entrada digital 19
[5] Entrada digital 32
[6] Entrada digital 33

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em fun-
cionamento

NOTA!
As entradas digitais devem ser programadas para “Sem operagdo” - consulte o par. 5-1* Entradas Digitais.

2.4.10. Conexao do Sensor KTY
(Somente para o FC 302)

Sensores KTY sdo utilizados especialmente em Servo Motores com Imd Permanente (Motores IP) para ajuste dindmico dos parametros do motor, como
a resisténcia do estator (par. 1-30) para motores IP e também a resisténcia do rotor (par. 1-31) para motores assincronos, dependendo da temperatura

do enrolamento. O calculo é feito da seguinte maneira:

Rs = Rsyqe x (1 + « ” x A7) [Q]onde ., = 0.00393

C

Os sensores KTY podem ser utilizados para a protegao do motor (par. 1-97).
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O FC 302 pode funcionar com trés tipos de sensores KTY, definidos no par. 1-95. A temperatura real do sensor pode ser lida do par. 16-19.

°
3 ]
v 4k 0 KTY tipo 3 KTY tipo 2 g
* 2
39| 42| 50( 53| 54|55 KTY tipo 1
0 ]| 1|C 1|C 1| 1|C 1|
O|0|0|0|0|0 3kQ 20k@25°C
Ol010|10]|1P|D par 1-95[2]
C 1|{[ 1|C 1|C 1| J|C 1|
2k Q
10k@25°C
par 1-95[1]
10k@100°C
1k Q / par 1-95[0]
"
0k Q >
-100 0 25 100 200

Sensor de Temperatura [°C]

NOTA!

Se a temperatura do motor for utilizada através de um termistor ou sensor KTY, o PELV néo tera a sua conformidade atendida no caso
de ocorrerem curtos-circuitos entre os rolamentos do motor e do sensor. Para estar em conformidade com a PELV, o termistor devera
estar muito bem isolado.

1-95 Sensor Tipo KTY
Option: Funcao:

Selecione o tipo de sensor KTY utilizado:

Sensor KTY tipo 1: 1 kOhm em 100 °C
Sensor KTY tipo 2: 1 kOhm em 25 °C
Sensor KTY tipo 3: 2 kOhm em 25 °C

Este parémetro aplica-se somente ao FC 302,

[0] * Sensor KTY 1
[1] Sensor KTY 2
[2] Sensor KTY 3

1-96 Recurso Termistor KTY
Option: Funcao:

Selecione o terminal 54 de entrada analdgica a ser utilizada como entrada do sensor KTY. O terminal 54 ndo
pode ser selecionado como fonte do KTY se for utilizado como referéncia (consulte o par. 3-15 a 3-17).
Este parémetro aplica-se somente ao FC 302,

NOTA!
Conexao do sensor KTY- entre os term. 54 e 55 (GND). Consulte a ilustracdo na segdo Co-
nexado do Sensor KTY.

[0] * Nenhum

[2] Entrada analdgica 54

1-97 Nivel Limiar d KTY

Range: Funcao:
80 °C [-40 até 140 °C] Selecione o nivel limite do sensor KTY para a protecdo térmica do motor. Este pardmetro aplica-se somente ao
FC 302.
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2.5. Parametros: Freios

2.5.1. 2-** Freios

Grupo de parametros para programar os recursos de frenagem do conversor de freqliéncia.

2.5.2. 2-0* Freio-CC

Grupo de parametros para configurar as fungdes do Freio CC e Hold CC.

2-00 Corrente de Hold CC
Range: Funcao:

50 %* [0 - 160%)] Insira um valor para a corrente de hold, como um valor porcentual da corrente nominal do motor Im,n, programada
no par. 1-24 Corrente do Motor. 100% da Corrente de hold CC correspondente a Iwn.
Este parametro mantém a fungdo do motor (torque de hold) ou pré-aquece o motor.
Este parametro ficara ativo se Hold de CCestiver selecionado no par. 1-72 Fungéo de Partida [0] ou no par. 1-80
Fungdo na Parada [1].

NOTA!

0 valor maximo depende da corrente nominal do motor.

NOTA!

Evite corrente 100 % por tempo demasiado longo. O motor pode ser danificado.

2-01 Corrente de Freio CC
Range: Funcao:

50%* [0 - 1000 %] Insira um valor para a corrente, como uma porcentagem da corrente nominal Im,y do motor, consulte o par. 1-24
Corrente do Motor. 100% da corrente de frenagem CC corresponde a Iu,n.
A corrente de freio CC é aplicada por um comando de parada, quando a velocidade for inferior a limite, progra-
mada no par. 2-03 Veloc.Acion Freio CC: quando a fungdo Inversdo da Frenagem CC estiver ativa; ou através
da porta de comunicagdo serial. A corrente de frenagem fica ativa durante o intervalo de tempo programado no
par. 2-02 Tempo de Frenagem CC.

NOTA!

O valor maximo depende da corrente nominal do motor.

NOTA!

Evite corrente 100 % por tempo demasiado longo. O motor pode ser danificado.

2-02 Tempo de Frenagem CC
Range: Funcao:

10’05_* [0,0 - 60,0 5.] Programe a duragdo da corrente de frenagem CC, definida no par. 2-01, assim que for ativada.

2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM]
Range: Funcao:

0 RPM* [0 até o par. 4-13] Programe a velocidade de ativagdo do freio CC, para que a corrente de frenagem CC, programada no par. 2-01,
seja ativada na execugdo de um comando de parada.

2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz]

Option: Funcao:

[0 RPM] * 0 atéo par. 4-14 Programe a velocidade de ativagdo do freio CC, para que a corrente de frenagem CC, programada no par. 2-01,
seja ativada na execugdo de um comando de parada.
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2.5.3. 2-1* Fungoes do Freio

Grupo de parametros para selecionar os parametros de frenagem dindmica

2-10 Funcao de Frenagem

Option: Funcao:
[0] Off (Desligado) N&o ha nenhum resistor de freio instalado.
[1] Resistor de freio Um resistor de freio estd instalado no sistema, para a dissipacdo do excesso de energia de frenagem em forma

de calor. A conexao de um resistor de freio permite uma tensdo de barramento CC maior, durante a frenagem
(operagdo como gerador). A fungdo Resistor de freio somente esta ativa em conversores de freqiiéncia com um
freio dinamico integral.

[2] Freio CA

2-11 Resistor de Freio (ohm)

Range: Funcao:
Relacionado a poténcia [Ohm] Programe o valor do resistor de freio em Ohm. Este valor é usado para monitoramento da energia do resistor de
freio, no par. 2-13 Monitoramento da Poténcia d Frenagem. Este parametro somente esta ativo em unidades

com um freio dindmico integral.

2-12 Poténcia de Frenagem

Range: Funcao:

KW [0,001 até a Poténcia relacio- Programe o limite de monitoramento da poténcia de frenagem transmitida ao resistor.

nada] O limite de monitoramento é um produto do ciclo Util maximo (120 s) e a poténcia maxima do resistor do freio,

nesse mesmo ciclo. Veja a formula abaixo.

Para as unidades de 200 - 240 V: 3902 X dutytime

Presistor = R x 120

Para as unidades de 380 - 480 V » ~ 7782 X dutytime
resistor — R x 120

Para as unidades de 380 - 500 V » 8l 02 X dutytime
resistor — R x 120

Para as unidades de 575 - 600 V » ~ 9432 X dutytime
resistor — R x 120

Este parametro somente esta ativo em unidades com um freio dindmico integral.

2-13 Monitoramento da Poténcia d Frenagem
Option: Funcao:

Este parametro somente esta ativo em unidades com um freio dindamico integral.

Este parametro ativa o monitoramento da energia transmitida ao resistor de freio. A poténcia é calculada com
base no valor da resisténcia (par. 2-11 Resistor de Freio (Ohm)), na tensdo do barramento CC e no ciclo util do

resistor.
[0] * Off (Desligado) N&o é necessario nenhum monitoramento da energia de frenagem.
[1] Adverténcia Ativa uma adverténcia no display, quando a poténcia transmitida, durante mais de 120 s, ultrapassar 100% do

limite do monitoramento (par. 2-12 Limite da Poténcia de Frenagem (kW)).
A adverténcia desaparece quando a poténcia transmitida cai abaixo de 80% do limite do monitoramento.

[2] Desarme Desarma o conversor de freqiiéncia e exibe um alarme quando a poténcia calculada excede 100% do limite de
monitoramento.
[3] Adverténc e desarme  Ativa ambos acima mencionados, inclusive adverténcia, desarme e alarme.
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Se 0 monitoramento da energia estiver programado para Off (Desligado) [0] ou Adverténcia [1], a fungdo de frenagem permanecera ativa, mesmo se o

limite de monitoramento for excedido. Isto pode levar a uma sobrecarga térmica do resistor. Também é possivel gerar uma adverténcia através das

saidas de relé/digital. A precisdo da medigdo do monitoramento da energia depende da precisdo da resisténcia do resistor (superior a + 20%).

2-15 Verificagao do Freio

Option:

(o] *
[1]
2]

[3]

[4]

Off (Desligado)

Adverténcia

Desarme

Parada e Desarme

Freio CA

Funcao:

Selecione o tipo de teste e fungdo de monitoramento, para verificar a conexdo do resistor do freio ou verificar
se ele esta instalado e para que, também, seja exibida uma adverténcia ou um alarme, na eventualidade de
ocorrer um defeito.

NOTA!

A fungdo de desconexdo do resistor de freio é testada durante a energizagdo. Entretanto, o
teste IGBT do freio é executado quando ndo ha frenagem. Uma adverténcia ou desarme
desconecta a fungdo de frenagem.

A seqliéncia de teste € a seguinte:
1. Aamplitude do ripple no barramento CC é medida durante 300 ms, sem frenagem.
2. Aamplitude do ripple no barramento CC é medida durante 300 ms, com os freios acionados.

3. Seaamplitude do ripple no barramento CC, durante a frenagem, for menor que a amplitude do ripple
nesse barramento antes da frenagem + 1 %: A verificacédo do freio falhou, uma adverténcia ou alarme
€ retornado.

4, Se a amplitude do ripple no barramento CC, durante a frenagem, for maior que a amplitude do ripple
nesse barramento antes da frenagem + 1 %: A verificacéo do freio estd OK.

Monitora se ha curto-circuito no resistor de freio e no IGBT do freio, durante o funcionamento. Se ocorrer um
curto-circuito, uma adverténcia sera exibida.

Monitora um curto-circuito no resistor de freio e no IGBT do freio, e executa um teste de desconexdo desse
resistor, durante a energizagdo.

Monitora um curto-circuito ou desconexdo do resistor de freio ou um curto-circuito do IGBT do freio. Se ocorrer
alguma falha, o conversor de freqiiéncia corta, exibindo, ao mesmo tempo, um alarme (bloqueado por desarme).

Monitora um curto-circuito ou desconexdo do resistor de freio ou um curto-circuito do IGBT do freio. Caso ocorra
uma falha, o conversor de freqiiéncia desacelera, comeca a parar por inércia e, em seguida, desarma. Um alarme
de bloqueio por desarme sera exibido.

Monitora um curto-circuito ou desconexao do resistor de freio ou um curto-circuito do IGBT do freio. Se ocorrer

uma falha, o conversor de freqliéncia executa uma desaceleragéo controlada. Esta opgdo esta disponivel so-
mente no FC 302.

NOTA!

NB!: Remova uma adverténcia que tenha surgido juntamente com Off (Desligado) [0] ou Adverténcia [1], desligando/ligando a ali-
mentagdo de rede elétrica. Deve-se corrigir primeiramente o defeito. Com Off (Desligado) [0] ou Adverténcia [1], o conversor de
freqliéncia continuara funcionando, mesmo que uma falha seja detectada.

Este parametro somente esta ativo em unidades com um freio dindamico integral.

2-16 2-16 Corrente Max. de Frenagem CA

Range:

100%* [0 - 1000%]

Funcdo:

Inserir a corrente maxima permitida, ao utilizar a frenagem CA, para evitar superaquecimento dos enrolamentos
do motor. A fungdo de frenagem CA esta disponivel somente no modo Flux (apenas para o FC 302).

2-17 Controle de Sobretensao

Option:

[0 *

Desativado

Funcdo:

0O controle de sobretensdo (OVC) reduz o risco do conversor de freqliéncia desarmar devido a uma sobretensdo
no barramento CC, causada pela energia gerada pela carga.

Né&o é necessario nenhum OVC.
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[1] Ativado (ndo na para-  Ativa o OVC, exceto ao utilizar um sinal de parada a fim de parar o conversor de freqiiéncia.
da)
[2] Ativo Ativa o OVC
NOTA!

0O OVC ndo deve ser ativado em aplicagdes de icamento.

2.5.4. 2-2* Freio Mecanico

Parametros para controlar a operagdo de um freio eletro-magnético (mecanico), tipicamente necessario em aplicagdes de icamento.

Para controlar um freio mecanico, requer-se uma saida de relé (relé 01 ou relé 02) ou uma saida digital programada (terminal 27 ou 29). Normalmente,
esta saida deve estar fechada, durante o periodo em que o conversor de freqliéncia ndo for capaz de 'manter' o motor devido, por exemplo, a carga
excessiva. Selecione Controle do Freio Mecanico [32], para aplicagbes com freio eletromagnético, no par. 5-40 Fungdo do Relé, par. 5-30 Terminal 27
Saida Digital ou par. 5-31 Terminal 29 Saida Digital, Ao selecionar Ctrifreio mecan [32], o freio mecanico estara fechado desde a partida, até que a
corrente de saida esteja acima do nivel selecionado no par. 2-20 Corrente de Liberagdo do Frejo. Durante a parada, o freio mecanico é ativado quando
a velocidade estiver abaixo do nivel especificado no par. 2-21 Velocidade de Ativagcédo do Freio [RPM]. Se o conversor de freqliéncia entrar em uma
condigdo de alarme ou em uma situagdo de sobre corrente ou sobretensdo, o freio mecanico sera acionado imediatamente. Este é também o caso durante

uma parada segura.

NOTA!
Os recursos de atraso do modo protegdo e desarme (par. 14-25 e 14-26) podem atrasar a ativagdo do freio mecanico, em uma condigdo

de alarme. Estes recursos devem estar desativados em aplicagdes de igamento.

A 130BA074.12
Start 1=o0n
term.18 O=off

Par 1-71
Start delay time | Par 2-21
Activate brake
Shaft speed speed
T ~(Par 1-74

i Start speed
Output current I f |
Pre-magnetizing

current or AN — =4

DC hold current Par 2-20

Par 1-76 Start current/

Par 2-00 DC hold current Release brake current

Par 2-23
Brake delay time

Reaction time EMK brake

on |
Relay 01 /
off
Mechanical brake l
locked
Mechanical brake
free o
Time

2-20 Corrente de Liberacao do Freio

Range: Funcao:
0,00 AX [0,00 até o par. 16-37] Programe a corrente do motor para liberacdo do freio mecanico, quando uma condigdo de partida estiver pre-
sente. O limite superior é especificado no par. 16-37 Corrente. Méx.do Inversor
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2-21 Velocidade de Ativacao do Freio [RPM]
Range: Funcao:

0 RPM* [0 - 60.000] Programe a velocidade do motor de ativagdo do freio mecanico, quando uma condigdo de parada estiver presente.
O limite superior de velocidade esta especificado no par. 4-53 Adverténcia de Velocidade Alta.

2-22 Velocidade de Ativacao do Freio [Hz]
Range: Funcao:

0 Hz* [0 - 5000] Programe a freqiiéncia do motor de ativagdo do freio mecanico, quando uma condicdo de parada estiver presente.

2-23 Atraso de Ativagao do Freio

Range: Funcao:

0,0 ok [0,0 - 5.0 5] Insira o tempo de atraso para acionar a frenagem da parada por inércia, apos o tempo de desaceleragdo. O eixo
€ mantido em velocidade zero, com torque de retengdo total. Assegure-se de que o freio mecanico travou a
carga, antes do motor entrar no modo parada por inércia. Consulte a secdo Controle do Freio Mecénico, no Guia
de Design.

2-24 Atraso da parada
Range: Funcao:

0,0 ok [0,0 - 5,0 5] Programe o intervalo de tempo desde o instante que o motor € parado até o freio fechar. Este parametro é uma
parte da fungdo de parada.

2-25 Tempo de Liberagdo do Freio
Range: Funcao:

0,20 ¥ [0,00 - 5,00 s] Este valor define o tempo para o freio mecanico abrir/fechar. Este parametro deve atuar como um timeout quando
o feedback do freio for ativado.

2-26 Ref. de Torque
Range: Funcao:

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] O valor define o torque aplicado contra o freio mecénico fechado, antes da liberagéo

2-27 Tempo da Rampa de Torque
Range: Funcdo:

0,2 ¥ [0,0-5,05] O valor define a duragdo da rampa de torque, no sentido horario.

2-28 Fator de Ganho do Boost
Range: Funcao:

1.00% [0.00 - 4.00] Quando um controle de PID de velocidade estiver conectado a saida (fluxo de malha fechada), deve ser possivel
aumentar o ganho proporcional do controle, durante o Atraso de Ativagcdo do Freio (par.2 -23). Aumentando o
ganho, o tranco que o motor imprime na carga a partir do freio pode ser reduzido. O risco de oscilagdo é muito
pequeno devido a duragdo relativamente curta e a velocidade baixa (zero).
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Partida durante "Atraso da Parada"
forgara o drive partir

130BA642.10

deste ponto e -
— -
Partida durante "Atraso da T NS
Ativagao da Frenagem" Pl /// \\\ ~
forcara o drive partir deste ponto N
/
Velocidade

do Motor

Premagnet.l Tempo da Rampal T_empo E’el Rampa de Rampa de | Atraso | Atraso de
de Torque | Liberagao Acelerag@o 1 Desacelerago 1 da Parada, Ativagéo
| p.227 do Freio p. 3-41 p. 3-42 | p. 2-24 | do Freio
| | p.225 | | | p.223
Ref. de Torque 2-26 —#» _——————_———_——— — = — == — =
[ | | |
| | | |
Ref. de : : | |
Torque | T :
. | I |
Relé + | |
Fator de Ganho por Boost_g,. | |
. 2-28
Ganho " | I I
por Boost t T T
| |
Mecan. | | |
Freio T T |
| | |
1 | 2 3

Ilustragdo 2.4: Seqiéncia de liberagdo do freio para controle do freio mecanico do igamento

2.6. Parametros: Referéncia/Rampas

2.6.1. 3-** Referéncia /Limites de Referéncia/Rampas

3

2.6.2. 3-0* Limits de Referénc

Parametros para configurar a unidade de medida, limites e faixas de referéncia.

3-00 Intervalo de Referéncia

Option:

[0]
(1]

Funcao:

Selecione a faixa do sinal de referéncia e de feedback. Os valores dos sinais podem ser s6 positivos ou positivo
e negativo. O limite minimo pode ter um valor negativo, a menos que controle de Malha fech. veloc. [1] ou
Processo [3] tenha sido selecionado, no par. 1-00 Modo Configuragéo.

Min. - Max Somente para valores positivos.

-Méx até +Max Para valores positivos e negativos.

3-01 Unidade da Referéncia/Feedback

Option:

[0]
(1
21 *
3]
(4]
(5]
[10]
[12]
[20]
[21]
[22]

Funcao:
Selecionar a unidade de medida a ser utilizada nas referéncias e feedbacks do Controle do PID de Processo.

Nenhum

PPM
1/min
Pulsos/s
I/s
I/min

I/h
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[23] m3/s

[25] m3/h
[31] kg/min
[33] t/min

[40] m/s

[45] m

[70] Mbar

[72] Pa

[74] m WG

[120] GPM

[122] galdo/min

[124] CFM

[126] pés3/min

[130] Ib/s

[132] Ib/h

[141] pés/min

[150] Ib pé

[170] psi

[172] pol WG

[180] HP

3-02 Referéncia Minima

Range: Funcdo:

0.000 * [-100.000,000 até o par. Insira a Referéncia Minima. A Referéncia minima é o valor minimo da soma de todas as referéncias.

3-03] A Referéncia Minima esta ativa somente quando o par. 3-00 Intervalo de Referéncia estiver programado como
Min.-Max. [0].
A unidade de medida da Referéncia Minima coincide com:

. A escolha da configuragdo no par. 1-00 Modo Configuragdo. para Malha fech. veloc. [1], RPM; para
Torque [2], Nm.
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. A unidade de medida selecionada no par. 3-01 Unidade da Referéncia/Feedback.

3-03 Referéncia Maxima

Range: Funcao:
1500.000% [Par. 3-02 até Insira a Referéncia Maxima. A Referéncia Maxima é o maior valor obtido somando-se todas as referéncias.
100.000,000] A unidade de medida da Referéncia Maxima coincide com:

. A escolha da configuragdo no par. 1-00 Modo Configuragdo: para Malha fech. veloc. [1], RPM; para
Torque [2], Nm.

. A unidade de medida selecionada no par. 3-01 Unidade da Referéncia/Feedback.

3-04 Funcdo de Referéncia

Option: Funcao:
[0] * Soma Soma as fontes de referéncia externa e predefinida.
[1] Externa/Predefinida Utilize a fonte de referéncia predefinida ou a externa.

Alterne entre externa e predefinida por meio de um comando através de uma entrada digital.

2.6.3. 3-1* Referéncias

Parametros para configurar os recursos de referéncia.
Selecionar referéncia(s) predefinida(s). Selecione Ref predefinida bit 0/ 1 / 2[16], [17] ou [18] para as respectivas entradas digitais, no grupo de
parametros 5.1* Entradas digitais.

3-10 Referéncia Predefinida

Matriz [8]
Faixa:: 0-7

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Insira até oito referéncias predefinidas diferentes (0-7) neste pardmetro, utilizando a programagdo de matriz. A
referéncia predefinida é estabelecida como uma porcentagem do valor da Refuax (par. 3-03 Referéncia Maxi-
ma). Se for programada uma Refwn, diferente de 0 (Par. 3-02 Referéncia Minima), a referéncia predefinida é
calculada como uma porcentagem da faixa de referéncia total, ou seja, com base na diferenga entre a Refvax e
a Refuin.. Posteriormente, o valor é acrescido a Refuv. Ao utilizar referéncias predefinidas, selecione Ref. pre-
definida bits 0/ 1 / 2 [16], [17] ou [18], para as entradas digitais correspondentes, no grupo de parametros 5.1*
Entradas Digitais.

130BA149.10

12 (+24V)
Predefinido 76543210

$—— —10101010 29 [P 5-13=Ref. predefinida bit 0]

$——— —11001100 32 [P 5-14=Ref. predefinida bit 1]

L ——11110000 33 [P 5-15=Ref. predefinida bit 2]
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Ref predefinida bit
Ref. predefinida 0
Ref. predefinida 1
Ref. predefinida 2
Ref. predefinida 3
Ref. predefinida 4
Ref. predefinida 5
Ref. predefinida 6
Ref. predefinida 7

HE 2O OOON
HHEOORFMEOO|-
HOF,OFOHO|IO

3-11 Velocidade de Jog
Range: Funcao:

Relacionado a poténcia [0,0 até o A velocidade de jog é uma velocidade fixa de saida, na qual o conversor de freqiiéncia esta funcionando, quando
par. 4-14] a fungdo jog esta ativa.
Consulte também o par. 3-80.

3-12 Valor de Catch Up/Slow Down
Range: Funcdo:

0.00% [0.00 - 100.00%] Insira um valor porcentual (relativo) a ser adicionado ou subtraido da referéncia real para Catch-up ou Slow
down, respectivamente. Se Catch-up for selecionado, através de uma das entradas digitais (par. 5-10 ao par.
5-15), o valor porcentual (relativo) serd adicionado a referéncia total. Se Slow down for selecionado, através de
uma das entradas digitais (par. 5-10 ao 5-15), o valor porcentual (relativo) sera subtraido da referéncia total. A
funcionalidade estendida pode ser obtida com a fungdo DigiPot. Consulte o grupo de parametros 3-9* Potenciom.
Digital.

3-13 Tipo de Referéncia

Option: Funcao:
Selecione o tipo de referéncia a ser ativada
[0] * Dependnt d Hand/Auto Utilize a referéncia local quando em modo Manual; ou a referéncia remota, quando em modo Automatico.
[1] Remoto Utilize a referéncia remota, tanto no modo Manual quanto no Automatico.
[2] Local Utilize a referéncia local, no modo Manual e no modo Automatico.

3-14 Referéncia Relativa Predefinida
Range: Funcao:

0.00%* [-200.00 - 200.00 %] A referéncia real, X, € aumentada ou diminuida com a porcentagem Y, programada no par. 3-14. Isto resulta na
referéncia real Z. A referéncia real (X) é a soma das entradas selecionadas no par. 3-15, Fonte da Referéncia 1,
par. 3-16 Fonte da Referéncia 2, par. 3-17, Fonte da Referéncia 3 e par. 8-02, Origem do Controle.

Referéncia
real
resultante

Relative
Z=X+X*Y/100

130BA059.12

130BA278.10

-100
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3-15 Fonte da Referéncia 1
Option: Funcao:

Selecione a entrada de referéncia a ser utilizada como primeiro sinal de referéncia. Os par. 3-15, 3-16 e 3-17
definem até trés sinais de referéncia diferentes. A soma destes sinais de referéncia define a referéncia real.

[0] Sem fungao

[17* Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54

[7] Entrad d freqiiénc 29
(somente para o FC
302)

[8] Entrad d frequénc 33

[11] Refernc do Bus Local

[20] Potenc. digital

[21] Entr Anal X30-11

[22] Entr. Anal. X30-12

3-16 Fonte de Referéncia 2
Option: Funcao:

Selecione a entrada de referéncia a ser utilizada como segundo sinal de referéncia. Os par. 3-15, 3-16 e 3-17
definem até trés sinais de referéncia diferentes. A soma destes sinais de referéncia define a referéncia real.

[0] Sem fungao

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54

[71 Entrad d freqiiénc 29
(somente para o FC
302)

[8] Entrad d freqiiénc 33

[11] Refernc do Bus Local

[20] ES Potenc. digital

[21] Entr Anal X30-11

[22] Entr. Anal. X30-12

3-17 Fonte da referéncia 3

Option: Funcao:
Selecione a entrada de referéncia a ser utilizada para o terceiro sinal de referéncia. Os par. 3-15, 3-16 e 3-17
definem até trés sinais de referéncia diferentes. A soma destes sinais de referéncia define a referéncia real.

[0] Sem fungao

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54

[71 Entrad d freqiiénc 29
(somente para o FC
302)

[8] Entrad d frequénc 33

[11] * Refernc do Bus Local

[20] Potenc. digital

[21] Entr Anal X30-11

[22] Entr. Anal. X30-12
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3-18 Fonte da Referéncia de Escalonamento Relativa

Option: Funcao:
Selecione um valor variavel a ser adicionado ao valor fixo (definido no par. 3-14 Referéncia Relativa Pré-defi-
nida). A soma dos valores fixo e variavel (denominada Y, na ilustragdo abaixo) é multiplicada pela referéncia
real (denominada X,abaixo). Este produto &, entdo, adicionado a referéncia real (X+X*Y/100) para gerar a
referéncia real resultante.

Referéncia
real
resultante

Relative
Z=X+X*Y/100

130BA059.12

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

[0] * Sem fungdo

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54

[7] Entrad d frequiénc 29
(somente para o FC
302)

[8] Entrad d freqtiénc 33

[11] Refernc do Bus Local

[20] Potenc. digital

[21] Entr Anal X30-11

[22] Entr. Anal. X30-12

Range: Funcdo:

150 RPM* [0 até o par. 4-13 RPM]  Insira um valor para a velocidade de jog nios, que é uma velocidade fixa de saida. O conversor de freqiiéncia
funciona nesta velocidade, quando a fungdo jog estiver ativa. O limite maximo é definido no par. 4-13 Lim.
Superior da Veloc. do Motor (RPM).
Consulte também o par. 3-80.

2.6.4. Rampas
3-4* Rampa de velocid 1

Para cada uma das quatro rampas (par. 3-4*, 3-5%, 3-6* e 3-7*) configure os parametros de rampa: tipo de rampa, tempos de rampa (duragdo da
aceleragdo e desaceleragdo) e nivel da compensagdo de solavanco para as rampas S.

Comece pela configuragdo dos tempos de rampa lineares, correspondentes aos numeros.

RPM |

P 4-13
Limite
Superior

ReferénciaT— — —$— - ./1
|

P 1-25

Velocidade |
do motor
P4-11 :

Limite
inferior

130BA169.11

A1

| |
|P3-*1 Ip 3-x2 |Tempo
Tempo (Acc) de

| Tempo (Dec) de |
Aceleracao (X)

I Desaceleragdo (X) I
LS Sm—

|
l<—tacc —»! lt—— tec —

MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 67



2. Como programar

Danfiti

Guia de Programagao do FC300

Se forem selecionadas as rampas-S, entdo, programe o nivel requerido da compensagdo a solavancos ndo lineares. Programe a compensagao a solavancos

definindo a proporgdo dos tempos de aceleragdo e desaceleragdo, onde a aceleracdo e a desaceleragdo sdo variaveis (ou seja, que aumentam ou dimi-

nuem). A aceleragdo e a desaceleragdo em rampa-S sao definidas como uma porcentagem do tempo de rampa real.

Velocidade

130BA168.10

T — ~RefasoRampar ()

Rampa-S no Fing |
da Aceleragdo |
|

Relagdo Rampa (X)
mpa-S no Final
esaceleragéo

|
|
|
Linear | : :
Rellagéo
Ramga (X) t;r:gfnsado r|o | | Relagdo Rampa (X)
Rampa-SAio c‘ | | | ampa-S no Final
Final d; | | | | d esaceleracdo
Adelefa: | | | | | |
| | I I | I I I
! Tempo de I I T d I
|—— S —— |<«—— Tempo de
Aceleragéo (X) Desaceleracdo (X

3-40 Tipo de Rampa 1

Option: Funcao:
Selecione o tipo de rampa, dependendo dos requisitos para a aceleragao/desaceleragao.
Uma rampa linear provera aceleragdo constante, durante a aceleragdo. Uma rampa-S dara uma aceleragdo nao
linear, compensando alguns solavancos na aplicagdo.
[0] * Linear
[1] Solavanco Const da Aceleragdo com o minimo solavanco possivel.
rampa-S
[2] Tempo Const da ram- Rampa-S com base nos valores programados nos par. 3-41 e 3-42.
pa-S
NOTA!

Se for selecionada Rampa-S [1] e a referéncia for alterada, durante a aceleragdo, o tempo de rampa pode ser prolongado a fim de
favorecer um movimento isento de solavancos, o que pode redundar em um modo de partida ou parada mais longo.
Pode ser necessario fazer algum ajuste adicional das relagdes da rampa-S ou dos iniciadores de chaveamento.

3-41 Tempo de Aceleragdao da Rampa 1

Range:

Relacionado a poténcia [0.01 -

Funcdo:

Insira o tempo de aceleragdo, i.€, o tempo para acelerar desde 0 RPM até a velocidade nominal do motor nw,n

3600.00 s] (par. 1-25). Escolha um tempo de aceleragdo de tal modo que a corrente de saida ndo exceda o limite de corrente
do par. 4-18, durante a aceleragao. O valor 0,00 corresponde a 0,01 s, no modo velocidade. Consulte o tempo
de desaceleragdo no par. 3-42

t sl xn (par. 1 —25) [RPM
par. 3 a1~ lacc ™S X, NP e
) A ref [RPM]
RPM 130BA160.11
P 4-13
Limite
Superior
ReferénciaT— — —3— - A -
P 1-25 ./]l !
Velocidade | H
do motor | [
pa-11 Il I
Limite | -
inferior || (I
[ Il
| : |1
Ly - ;
P 3-*1 [ | lp3x |Tempo
Tempo (acyde || | I vempo (pecy de |
Aceleragao (X) [ | | Pesaceleragao () |
| | | l<—>|
re—tacc —»! lt—— tdec —m
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3-42 Tempo de Desaceleracao da Rampa 1

Range: Funcao:

Relativo a poténcia [0,01 - 3.600,00 Insira o tempo de desaceleragdo, i.€, o tempo que o motor desacelera desde a velocidade nominal do motor

s] nm,n (par. 1-25) até 0 RPM. Selecione o tempo de desaceleragdo de modo que n&o ocorra nenhuma sobretensdo

no inversor, devido ao funcionamento do motor como gerador, e de maneira que a corrente gerada ndo exceda
o limite de corrente, programado no par. 4-18. O valor 0,00 corresponde a 0,01 s, no modo velocidade. Consulte

tempo de aceleragdo, no par. 3-41
Locc L8] X N (par. 1 —25) [RPM]
A ref [RPM]

Par.3-42 =

3-45 Relacdo Rampa 1 Rampa-S no Inicio da Aceleracao

Range: Funcao:

50%% [1-99%] Insira a porgdo do tempo total de aceleragdo (par. 3-41) durante o qual o torque de aceleragdo aumenta. Quanto
maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcancada e, portanto, menores os solavancos de
torque que acontecem na aplicagdo.

3-46 Relagao Rampa 1 Rampa-S no Final da Acel.

Range: Funcao:

50%% [1-99%] Inserir a proporgao do tempo total de aceleragdo (par. 3-41) durante o qual o torque de aceleragdo diminui.
Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, portanto, menores os sola-
vancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-47 Relacdao Rampa 1 Rampa-S no Inicio da Desacel.
Range: Funcao:

50%% [1-99%] Insira a proporgdo do tempo total de desaceleragdo (par. 3-42), durante o qual o torque de desaceleragdo au-
menta. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, portanto, menores os
solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-48 Relagcao Rampa 1 Rampa-S no Final da Desacel.
Range: Funcdo:

5006 [1-99%] Insira a proporgao do tempo total de desaceleragéo (par. 3-42), durante o qual o torque de desaceleragdo diminui.
Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, portanto, menores os sola-
vancos de torque que acontecem na aplicagdo.

2.6.5. 3-5* Rampa de velocid 2

Selecionando os parametros da rampa, consulte 3-4*.

3-50 Tipo de Rampa 2

Option: Funcao:
Selecione o tipo de rampa, dependendo dos requisitos para a aceleragdo/desaceleragdo. Uma rampa linear
provera aceleragdo constante, durante a aceleragdo. Uma rampa-S dara uma aceleragdo ndo linear, compen-
sando alguns solavancos na aplicaggo.

[0] * Linear
[1] Solavanco Const da Aceleragdo com o minimo solavanco possivel.
rampa-S
[2] Tempo Const da ram- Rampa-S com base nos valores programados nos par. 3-51 e 3-52
pa-S
NOTA!

Se for selecionada Rampa-S [1] e a referéncia for alterada, durante a aceleragdo, o tempo de rampa pode ser prolongado a fim de
favorecer um movimento isento de solavancos, o que pode redundar em um modo de partida ou parada mais longo.
Pode ser necessario fazer algum ajuste adicional das relagdes da rampa-S ou dos iniciadores de chaveamento.
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3-51 Tempo de Aceleracao da Rampa 2

Range: Funcao:
Relacionado a poténcia [0,01 - Insira o tempo de aceleragdo, i.€, o tempo para acelerar desde 0 RPM até a velocidade nominal do motor nw,n
3.600,00 s] (par. 1-25). Escolha um tempo de aceleragéo de tal modo que a corrente de saida ndo exceda o limite de corrente

do par. 4-18, durante a aceleragao. O valor 0,00 corresponde a 0,01 s, no modo velocidade. Consulte o tempo
de desaceleragdo no par. 3-52
t, [s]l x "y N (par. 1 - 25) [RPM]

_ ‘acc
Par. 3-51 = A ref LRPM]

3-52 Tempo de Desaceleracao da Rampa 2

Range: Funcao:
Relacionado a poténcia [0,01 - Insira o tempo de desaceleragdo, i.€, o tempo que o motor desacelera, desde a velocidade nominal do motor
3.600,00 s] nm,n (par. 1-25) até 0 RPM. Selecione o tempo de desaceleragdo de modo que n&o ocorra nenhuma sobretensdo

no inversor, devido ao funcionamento do motor como gerador, e de maneira que a corrente gerada ndo exceda
o limite de corrente, programado no par. 4-18. O valor 0,00 corresponde a 0,01 s, no modo velocidade. Consulte
tempo de aceleragao, no par. 3-51
tyac LSl x N (par. 1 —25) [RPM]

A ref [RPM]

Par. 3-52 =

3-55 Rel. Rampa 2 Rampa-S no Inicio da Aceleracao
Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgao do tempo total de aceleragdo (par. 3-51), durante o qual o torque de aceleragdo aumenta.
Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, portanto, menores os sola-
vancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-56 Rel. Rampa 2 Rampa-S no Final da Acel.
Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgao do tempo total de aceleragdo (par. 3-51), durante o qual o torque de aceleragdo diminui.
Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, portanto, menores os sola-
vancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-57 Rel. Rampa 2 Rampa-S no Inicio da Desacel.
Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgdo do tempo de desaceleragdo total (par. 3-52), onde o torque de desaceleragdo diminui. Quanto
maior o valor percentual tanto maior a compensagdo de solavanco obtida e, conseqiientemente, tanto menor os
solavancos devido ao torque, na aplicagdo.

3-58 Rel. Rampa 2 Rampa-S no Final da Desacel.
Range: Funcdo:

50%% [1-99%] Inserir a proporgao do tempo total de desaceleragdo (par. 3-52), durante o qual o torque de desaceleragdo
diminui. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, portanto, menores
os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

2.6.6. 3-6* Rampa 3

Configure os parametros da rampa, consulte 3-4*.

3-60 Tipo de Rampa 3
Option: Funcao:
Selecione o tipo de rampa, dependendo dos requisitos para aceleragao e desaceleragdo. Uma rampa linear

provera aceleragdo constante, durante a aceleragdo. Uma rampa-S dara uma aceleragdo ndo linear, compen-
sando alguns solavancos na aplicagdo.

[0] * Linear

~N
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[1] Solavanco Const da Acelera com o0 minimo solavanco possivel.
rampa-S
[2] Tempo Const da ram- Rampa-S com base nos valores programados nos par. 3-61 e 3-62
pa-S
NOTA!

Se for selecionada Rampa-S [1] e a referéncia for alterada, durante a aceleragdo, o tempo de rampa pode ser prolongado a fim de

favorecer um movimento isento de solavancos, o que pode redundar em um modo de partida ou parada mais longo.

Pode ser necessario fazer algum ajuste adicional das relagdes da rampa-S ou dos iniciadores de chaveamento.

3-61 Tempo de Aceleracao da Rampa 3

Range: Funcao:
Relacionado a poténcia [0,01 - Insira o tempo de aceleragdo, i.€, o tempo para acelerar desde 0 RPM até a velocidade nominal do motor nw,n
3.600,00 s] (par. 1-25). Escolha um tempo de aceleragdo de tal modo que a corrente de saida ndo exceda o limite de corrente

do par. 4-18, durante a aceleragao. O valor 0,00 corresponde a 0,01 s, no modo velocidade. Consulte o tempo
de desaceleragdo, no par. 3-62.

3-62 Tempo de Desaceleracao da Rampa 3

Range: Funcdo:
Relacionado a poténcia [0,01 - Insira o tempo de desaceleracdo, i.€, o tempo que o motor desacelera desde a velocidade nominal do motor
3.600,00 s ] nM,N (par. 1-25) até 0 RPM. Selecione o tempo de desaceleragdo de modo que ndo ocorra nenhuma sobretensdo

no inversor, devido ao funcionamento do motor como gerador, e de maneira que a corrente gerada ndo exceda
o limite de corrente, programado no par. 4-18. O valor 0,00 corresponde a 0,01 s, no modo velocidade. Consulte
tempo de aceleragdo, no par. 3-61
tyec LSl x N (par. 1 —25) [RPM]

A ref [RPM]

Par. 3 —-62

3-65 Rel. Rampa 3 Rampa-S no Inicio da Aceleragao
Range: Funcao:

50%% [1 - 99%] Inserir a proporgdo do tempo total de aceleragdo (par. 3-61), durante o qual o torque de aceleragdo aumenta.
Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, portanto, menores os sola-
vancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-66 Rel. Rampa 3 Rampa-S no Final da Acel.
Range: Funcao:

50%% [1 - 99%] Inserir a proporgao do tempo total de aceleragdo (par. 3-61), durante o qual o torque de aceleragdo diminui.
Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, portanto, menores os sola-
vancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-67 Rel. Rampa 3 Ramp-S no Inicio da Desacel.
Range: Funcao:

50%% [1-99%] Inserir a proporgao do tempo total de desaceleragdo (par. 3-62), durante o qual o torque de desaceleragdo
aumenta. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagao de solavanco alcangada e, portanto, menores
os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-68 Rel. Rampa 3 Ramp-S Final da Desacel.
Range: Funcao:

50%% [1-99%] Insira a porgdo do tempo total de desaceleragdo (par. 3-62), durante o qual o torque de desaceleragdo diminui.
Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, portanto, menores os sola-
vancos de torque que acontecem na aplicagdo.

2.6.7. 3-7* Rampa 4

Configure os parametros da rampa, consulte 3-4*.
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3-70 Tipo de Rampa 4

Option: Funcao:
Selecione o tipo de rampa, dependendo dos requisitos para aceleragdo e desaceleragdo. Uma rampa linear
provera aceleragdo constante, durante a aceleragdo. Uma rampa-S dara uma aceleragdo ndo linear, compen-
sando alguns solavancos na aplicagdo
[0] * Linear
[1] Solavanco Const da Acelera com o0 minimo solavanco possivel.
rampa-S
[2] Tempo Const da ram- Rampa-S com base nos valores programados nos par. 3-71 e 3-72.
pa-S
NOTA!

Se for selecionada Rampa-S [1] e a referéncia for alterada, durante a aceleragdo, o tempo de rampa pode ser prolongado a fim de
favorecer um movimento isento de solavancos, o que pode redundar em um modo de partida ou parada mais longo.
Pode ser necessario fazer algum ajuste adicional das relagdes da rampa-S ou dos iniciadores de chaveamento.

3-71 Tempo de Aceleracdo da Rampa 4

Range:
Relacionado a poténcia [0,01 -
3.600,00 s]

Funcao:

Insira o tempo de aceleracdo, i.€, o tempo para acelerar desde 0 RPM até a velocidade nominal do motor nu,n

(par. 1-25). Escolha um tempo de aceleragdo de tal modo que a corrente de saida ndo exceda o limite de corrente
do par. 4-18, durante a aceleragdo. O valor 0,00 corresponde a 0,01 s, no modo velocidade. Consulte o tempo
de desaceleragdo, no par. 3-72.

t.__[s] x "y N (par. 1 —25) [RPM]

_Hlacc
par. 3-71 = A ref [RPM]

3-72 Tempo de Desaceleragiao da Rampa 4

Range:
Relacionado a poténcia [0,01 -
3.600,00 s]

Funcao:
Insira o tempo de desaceleracdo, i.€, o tempo que o motor desacelera, desde a velocidade nominal do motor
nm,n (par. 1-25) até 0 RPM. Selecione o tempo de desaceleragdo de modo que n&do ocorra nenhuma sobretensdo
no inversor, devido ao funcionamento do motor como gerador, e de maneira que a corrente gerada ndo exceda
o limite de corrente, programado no par. 4-18. O valor 0,00 corresponde a 0,01 s, no modo velocidade. Consulte
o tempo de aceleragdo, no par. 3-71.
Lo LS x N (par. 1 —25) [RPM]

A ref [RPM]

Par. 3-72

3-75 Rel. Rampa 4 Rampa-S no Inicio da Aceleragao
Range:

50%* [1-99%]

Funcao:

Inserir a proporgdo do tempo total de aceleragdo (par. 3-71), durante o qual o torque de aceleragdo aumenta.
Quanto maior o valor percentual, maior a compensagao de solavanco alcangada e, portanto, menores os sola-
vancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-76 Rel. Rampa 4 Rampa-S no Final da Acel.

Range:

50%* [1-99%]

Funcao:

Insira a porgao do tempo total de aceleragdo (par. 3-71), durante o qual o torque de aceleragdo diminui. Quanto
maior o valor percentual, maior a compensagao de solavanco alcangada e, portanto, menores os solavancos de
torque que acontecem na aplicagdo.

3-77 Rel. Rampa 4 Rampa-S no Inicio da Desacel.

Range:

50%%* [1-99%]

Funcdao:

Inserir a proporgdo do tempo total de desaceleragao (par. 3-72), durante o qual o torque de desaceleracdo
aumenta. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagao de solavanco alcangada e, portanto, menores
0s solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.
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3-78 Rel. Rampa 4 Rampa-S no Final da Desacel.

Range:

50%* [1 - 99%]

Funcao:

Inserir a proporgdo do tempo total de desaceleragdo (par. 3-72), durante o qual o torque de desaceleragdo
diminui. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, portanto, menores
os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

2.6.8. 3-8* Outras Rampas

Configure os parametros para as rampas especiais, por exemplo, Jog ou Parada Répida.

3-80 Tempo de Rampa do Jog

Range: Funcao:
Relacionado a poténcia [0,01 - Insira o tempo de rampa do jog, i.€., o tempo de aceleragdo/desaceleragdo, desde 0 RPM até a velocidade
3.600,00 s] nominal do motor nuN (programada no par. 1-25 Velocidade Nominal do Motor). Garanta que a corrente de
saida resultante, necessaria durante um determinado tempo de rampa do jog, ndo exceda o limite de corrente
do par. 4-18. O tempo de rampa do jog inicia na ativagdo de um sinal de jog, por meio do painel de controle, de
uma entrada digital selecionada ou pela porta de comunicagdo serial.
RPM
P 4-13 RPM
limite superior + - — - — —
Velodi P1-25
elocidade do motor ) N
P3-19 / S
Jog speed - ! ! /T
P 4-11 RPM | — Ly —-—
limite inferior T
tjog tjog: Tempo
\P 3-80 P3-80
Acelerar Desacelerar
(acel) ((desac) |
130BA070.10 1 r 1
t. [slxn (par. 1 —25) [RPM]
Par.3-80 = L% M, N

A log speed (par. 3 — 19) [RPM]

3-81 Tempo de Rampa da Parada Rapida

Range:

3s* [0,01 - 3.600,00 s]

Funcao:

Insira o tempo de desaceleragdo da parada rapida, ou seja, o tempo de desaceleragdo da velocidade nominal do
motor para 0 RPM. Garanta que nenhuma sobretens3o resultante surgira no inversor, devido a operacéo do motor
como gerador, requerida para atingir o tempo de desaceleragdo dado. Assegure que a corrente, gerada na ope-
racdo como gerador, requerida para atingir o tempo de desaceleragao fornecido, ndo ultrapasse o limite de
corrente (programado no par. 4-18). A parada rapida ¢ ativada mediante um sinal em uma entrada digital sele-
cionada ou através da porta da comunicacdo serial.

P 4-13 RPM
high limit
Reference

P 1-25
Motor speed

P 4-11 RPM
low limit R
1

I
1308A069.10 | Qstop |
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t (sl xn (par. 1 —25) [RPM]
_ "Qstop M, N
par. 3 -81 = A jog ref (par. 3 — 19) [RPM]
2.6.9. 3-9* Potenciom. Digital

A fungdo do potenciémetro digital permite ao usuario aumentar ou diminuir a referéncia resultante, ao ajustar o set-up das entradas digitais utilizando
as funcbes Incrementar, Decrementarou Limpar. Para ativa-la, pelo menos uma entrada digital devera ser programada como Incrementar ou Decre-
mentar.

Velocidade 130BA158.11
A
P 3-95
>
Tempo (s)
Incr
Velocidade 130BA159.11

A

:
I
:

P 3-95 \

-

Tempo (s)

Decr _—
I

Incr

3-90 Tamanho do Passo
Range: Funcao:

0.10%* [0.01 - 200.00%] Insira o tamanho do incremento necessario para INCREASE (Incremento)/DECREASE (Decremento), como uma
porcentagem da velocidade nominal programada no par. 1-25. Se INCREASE / DECREASE estiver ativo, a refe-
réncia resultante sera incrementada / decrementada pela quantidade definida neste parametro.

3-91 Tempo de Rampa

Range: Funcao:

1,00 ¥ [0,000 - 3.600,00 s] Insira o tempo de rampa, ou seja, o tempo para o ajuste da referéncia desde 0% até 100% da fungdo do
potenciémetro digital especificada (Incrementar, Decrementar ou Clear(Limpar)).
Se Incrementar/ Decrementar for ativado, por um periodo maior que o especificado no par. 3-95, a referéncia
real serd acelerada / desacelerada, de acordo com este tempo de rampa. O tempo de rampa é definido como o
tempo utilizado para ajustar a referéncia pelo tamanho do passo, especificado no par. 3-90 7amanho do Pas-
so.

3-92 Restabelecimento da Energia

Option: Funcao:
[0] * Off (Desligado) Reinicializa a referéncia do Potencidmetro Digital em 0%, apds a energizagdo.
[1] On (Ligado) Restabelece a ultima referéncia do Potenciometro Digital, na energizagdo.

3-93 Limite Maximo

Range: Funcao:

100%* [-200 - 200 %] Programe o valor méximo permitido para a referéncia resultante. Recomenda-se esta providéncia se o Poten-
ciémetro Digital for utilizado apenas para a sintonia fina da referéncia resultante.

N
N
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3-94 Limite Minimo
Range: Funcao:

-100%* [-200 - 200 %] Programe o valor minimo permitido para a referéncia resultante. Recomenda-se esta providéncia se o Potenci6-
metro Digital for utilizado apenas para a sintonia fina da referéncia resultante.

3-95 Atraso da Rampa de Velocidade
Range: Funcao:

1,000 ¥ [0,000 - 3.600,00 s] Insira o atraso necessario da ativagdo da fungdo do potencidmetro digital, até que o conversor de freqiiéncia
comece a ativar a referéncia na rampa. Com um atraso de 0 ms, a referéncia comega a seguir a rampa, assim
que INCREASE (Incrementar) / DECREASE (Decrementar) for ativada. Consulte também o par. 3-91 7empo de
Rampa.

2.7. Parametros: Limites/Adverténcs

2.7.1. 4-** Limites/Adverténcs

Grupo de parametros para configurar os limites e adverténcias.

2.7.2. 4-1* Limites do Motor

Defina os limites de torque, corrente e velocidade para o motor e a resposta do conversor de freqtiéncia, quando os limites forem excedidos.
Um limite pode gerar uma mensagem no display. Uma adverténcia sempre gerara uma mensagem no display ou no fieldbus. Uma fungdo de monitora-
mento pode iniciar uma adverténcia ou um desarme, no qual o conversor de freqliéncia parara e gerara uma mensagem de alarme.

4-10 Sentido de Rotacao do Motor

Option: Funcao:
Selecionar o sentido de rotagdo requerido para a velocidade do motor. Utilizar este parametro para evitar in-
versoes indesejadas. Quando o par. 1-00 Modo Configuragdo é programado para Processo[3], o par. 4-10 serd
programado para Sentido hordrio [0], por padrdo. A programagdo do par. 4-10 ndo limita as opgGes para pro-
gramar o par. 4-13.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

[0] * Sentido horario
[1] Sentido anti-horario
[2] Nos dois sentidos

4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM]
Range: Funcdo:

0 RPM* [0 até o par. 4-13] Insira o limite minimo para a velocidade do motor. O Limite Inferior da Velocidade do Motor pode ser programado
para corresponder a velocidade minima de motor, recomendada pelo fabricante. O Limite Inferior da Velocidade
do Motor ndo deve exceder a programada no par. 4-13 Lim. Superior da Veloc do Motor [RPM].

4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]
Range: Funcao:

0 Hz¥ [0 até o par. 4-14] Insira o limite minimo para a velocidade do motor. O Limite Inferior da Velocidade do Motor pode ser programado
para corresponder a freqliéncia minima de saida do eixo do motor. O Limite Inferior da Velocidade do Motor n&do
deve exceder a programada no par. 4-14 Limite Superior da Velocidade do Motor [Hz].

4-13 Lim. Superior da Veloc do Motor [RPM]
Range: Funcao:

3.600 RPM [Par. 4-11 até 60.000]  Insira o limite maximo para a velocidade do motor. O Limite Superior da Velocidade do Motor pode ser progra-
mado para corresponder a maxima velocidade nominal do motor, estabelecida pelo fabricante. O Limite Superior
da Velocidade do Motor deve ser maior que a programada no par. 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM].
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NOTA!
A freqiiéncia de saida max. ndo pode ultrapassar 10% da freqiiéncia de chaveamento do inversor (par. 14-01).

4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]

Range: Funcao:

Relacionado & poténcia* [0 - 1000 Insira o limite maximo para a velocidade do motor. O Limite Superior da Velocidade do Motor pode ser progra-

Hz] mado para corresponder a freqiiéncia maxima do eixo do motor, recomendada pelo fabricante do motor. O Limite
Superior da Velocidade do Motor deve ser maior que a programada no par. 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor
[Hz]. Somente o par. 4-11 ou 4-12 sera exibido, dependendo de outros pardmetros programados no Menu Prin-
cipal e também das configuragbes padrdo, que, por sua vez, dependem da localidade geogréfica global.

NOTA!
A freqiiéncia de saida max. ndo pode ultrapassar 10% da freqiiéncia de chaveamento do inversor (par. 14-01).

4-16 Limite de Torque do Modo Motor
Range: Funcdo:

160.0 %* [0,0 até % do Limite Va- Programa o limite de torque para funcionamento do motor. O limite de torque esté ativo na faixa de velocidade,
até a velocidade nominal do motor (par. 1-25). Para proteger o motor, impedindo-o de atingir o torque de tra-

ridvel]
vamento, a programagao padrdo é 1,6 vezes o torque nominal do motor (valor calculado). Se alguma configu-
ragdo nos par. 1-00 ao par. 1-26 for alterada, os par. 4-16 a 4-18 ndo serdo automaticamente reinicializados
para as configuragdes padrdo.
Torque Corrente do motor % 13omRaTEN
A
160%
I Motor =160% \
100% N
I Motor =100% ]
Velocidade [RPM]
n N,M 2xn N,M -
(P 1-25)
l Ao alterar o par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor quando o par. 1-00 estiver programado para Malha aberta veloc. [0], o par.
. 1-66 Corrente Min. em Baixa Velocidade sera reajustado automaticamente.

4-17 Limite de Torque do Modo Gerador
Range: Funcao:
160.0 %™ [0,0 até % do Limite Va- Programa o limite de torque para funcionamento no modo gerador. O limite de torque esta ativo na faixa de

ridvel] velocidade, até a velocidade nominal do motor (par. 1-25). Consulte a ilustragdo para o parametro 4-16 assim

como para o 14-25, para obter mais detalhes.
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4-18 Limite de Corrente

Range:

160.0 %* [0,0 até % do Limite Va- Lnserir o limite de corrente para funcionamento como motor e como gerador. A configuragéo padréo é16xa

ridvel]

Funcdo:

corrente nominal do motor (programada no par. 1-24). Se uma configuragdo do par. 1-00 ao par. 1-26 for
alterada, os par. 4-16 ao par. 4-18 ndo sdo reinicializados automaticamente para as configuragdes padrdo.
Para obter o torque de saida maximo e prevenir que o motor enguice, recomenda-se ndo programar o par. 4-18

com valores menores que os dos par. 4-16 e 4-17 (Limites de Torque)

4-19 Freqiiéncia Max. de Saida

Range:

132,0 HZ¥ [0,0 - 1000,0 Hz]

Funcdo:

evitar excesso de velocidade acidental. Este limite é final em todas as configuragGes (independentemente das

definigSes no par. 1-00).

Fornece um limite final na freqiiéncia de saida, para seguranga melhorada, em aplicagdes nas quais se deseja

NOTA!
A freqiiéncia de saida max. ndo pode ultrapassar 10% da freqiiéncia de chaveamento do inversor (par. 14-01).

O par. 4-19 ndo pode ser ajustado enquanto o motor estiver em funcionamento.

4-20 Fte Fator de Torque Limite

Option:

(] *
2]
[4]
(6]
(8]
[10]
[12]
[14]
[16]

Funcao:

Selecione uma entrada analdgica para escalonar as configuragdes nos par. 4-16 e 4-17, desde 0% até 100%
(ou inversamente). Os niveis de sinal correspondentes a 0% e 100% sdo definidos no escalonamento da entrada
analdgica, p.ex., grupo de par. 6-1*. Este parametro estd ativo somente quando o par. 1-00 Modo Configura-
¢do estiver programado para Malha Aberta de Velocidade ou Malha Fechada de Velocidade.

Sem fungdo

Entrada analdgica 53
Ent.analg.53 inv
Entrada analdgica 54
Ent.analg.54 inv

Entr Anal X30-11
Ent.analdg.X30-11
Entr. Anal. X30-12
Ent.analdg.X30-12inv

4-21 Fte Fator Limite de veloc

Option:

(] *
2]
[4]
(6]
(8]
[10]
[12]
[14]

Funcao:

Selecione uma entrada analdgica para escalonar as configuragdes no par. 4-19, desde 0% até 100% (ou in-
versamente). Os niveis de sinal correspondentes a 0% e 100% s&o definidos no escalonamento da entrada
analdgica, p.ex., grupo de par. 6-1*. Este parametro esta ativo somente quando o par. 1-00 Modo Configuracdo

estiver no Modo Torque.

Sem fungdo

Entrada analdgica 53
Ent.analg.53 inv
Entrada analdgica 54
Ent.analg.54 inv
Entr Anal X30-11
Ent.anal6g.X30-11
Entr. Anal. X30-12
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[16] Ent.anal6g.X30-12inv

2.7.3. 4-3* Monitoram. Fdbk Motor

0 grupo de parametros inclui o0 monitoramento e tratamento dos dispositivos de feedback, como encoders, resolvers, etc.

4-30 Funcgdo Perda de Feedback do Motor

Option: Funcao:
Selecione o tipo de resposta que o conversor de freqiiéncia deve enviar, no caso de um sinal de falha do ven-
tilador ser detectado. A agdo selecionada ocorrerd se o sinal de feedback diferir da velocidade de saida, além
do especificado no par. 4-31, durante o tempo programado no par. 4-32.

[0] Desativado

[1] Adverténcia

[2] * Desarme

Range: Funcao:

300 RPM¥* [1-600 RPM] Selecione o erro de rastreamento méximo permitido entre a velocidade de saida do eixo real e a calculada.

Velocidade
[rpm]
A

- P 4-32 - Tempo
[s]

130BA221.10

4-32 Timeout Perda Feedb Motor

Range: Funcdo:

0,05 ok [0,00 - 60,00 s] Programe o valor de timeout permitindo que o erro de velocidade, programado no par. 4-31, seja excedido.
2.7.4. 4-5* Ajuste Adverténc.

Defina os limites de adverténcia ajustaveis para corrente, velocidade, referéncia e feedback. As adverténcias sdo exibidas no display, saida programada

ou barramento serial.

As adverténcias sdo exibidas no display, saida programada ou barramento serial.
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4-50 Adverténcia de Corrente Baixa

Range:

0,00 A¥ [0,00 até o par. 4-51]

Funcao:

Insira o valor da I.ow . Quando a corrente do motor estiver abaixo deste limite, o display indicara Corrente
PBaixa. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou 29 (somente para
o FC 302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302). Refira-se ao desenho nesta segdo.

4-51 Adverténcia de Corrente Alta

Range:

par. 16-37 A¥ [Par. 4-50 até o par.
16-37 A]

Funcdo:

Insira o valor da InieH. Quando a corrente do motor exceder este limite, o display exibird Corrente Alta. Pode-se
programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou 29 (somente para o FC 302) e na
saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302). Refira-se ao desenho nesta segdo.

4-52 Adverténcia de Velocidade Baixa

Range:

0 RPM* [0 até o par. 4-13]

Funcdo:

Insira o valor da niow. Quando a velocidade do motor exceder este limite, o display exibiré Velocidade Baixa.
Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou 29 (somente para o FC
302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302).

4-53 Adverténcia de Velocidade Alta

Range:

par. 4-13 RPM* [Par. 4-52 até o par.
4-13]

Funcdao:

Insira o valor da nxigh. Quando a velocidade do motor exceder este limite, o display exibira Velocidade Alta.

Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou 29 (somente para o FC
302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302). Programe o limite superior da velocidade do motor,
nuiGH, dentro da faixa normal de funcionamento do conversor de frequéncia. Refira-se ao desenho nesta segdo.

4-54 Advert. de Refer Baixa

Range:

-999999.999%* [-999.999,999 até o
par. 4-55]

Funcao:
Insira o limite de referéncia inferior. Quando a referéncia real estiver abaixo deste limite, o display indicara Ref

Baixa. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou 29 (somente para
o FC 302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302).

4-55 Advert. Refer Alta
Range:

999999.999* [Par. 4-54 até
999.999,999]

Funcdo:

Insira o limite de referéncia superior. Quando a referéncia real exceder este limite, o display indicara Ref Alta.
Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou 29 (somente para o FC
302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302).
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4-56 Advert. de Feedb Baixo
Range: Funcao:

-999999.999% [-999.999,999 até o Insira o limite inferior de feedback. Quando o feedback estiver abaixo deste limite, o display indicara Feedb Baixo.
par. 4-57] Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou 29 (somente para o FC
302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302).

4-57 Advert. de Feedb Alto

Range: Funcao:
999999.999% [Par. 4-56 - Inserir o limite superior de feedback. Quando o feedback exceder este limite, o display indicara Feedb Alto. Pode-
999.999,999] se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou 29 (somente para o FC 302) e

na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302).

4-58 Funcao de Fase do Motor Ausente
Exibe um alarme na eventualidade de uma das fases do motor estar ausente.

[0] Off (Desligado) Selecionar Off (Desligado) para nenhum alarme de fase de motor ausente. Entretanto, recomenda-se enfatica-
mente para configura-lo em [On] (Ligado) a fim de evitar que o motor seja danificado.

[1] * On (Ligado) Selecione [On] (Ligado) para exibir um alarme na eventualidade de uma das fases do motor estar ausente.

N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento

2.7.5. 4-6* Bypass de Velocidd

Defina as areas do Bypass de Velocidade para as rampas.
Alguns sistemas requerem que determinadas freqiiéncias ou velocidades de saida sejam evitadas, devido a problemas de ressonancia no sistema. Um
maximo de quatro freqiiéncias ou faixas de velocidade podem ser evitadas.

4-60 Bypass de Velocidade De [RPM]

Matriz [4]

4-60 Bypass de Velocidade De [RPM]
Range: Funcao:

0 RPM* [0 até o par. 4-13] Alguns sistemas requerem que determinadas velocidades de saida sejam evitadas, devido a problemas de res-
sondncia no sistema. Insira os limites inferiores das velocidades a serem evitadas.

4-61 Bypass de Velocidade De [Hz]

Matriz [4]

0 Hz* [0 até o par. 4-14 Hz] Alguns sistemas requerem que determinadas velocidades de saida sejam evitadas, devido a problemas de res-
sonancia no sistema. Insira os limites inferiores das velocidades a serem evitadas.

4-62 Bypass de Velocidade Até [RPM]

Matriz [4]

0 RPM* [0 até o par. 4-13] Alguns sistemas requerem que determinadas velocidades de saida sejam evitadas, devido a problemas de res-
sonancia no sistema. Insira os limites superiores das velocidades a serem evitadas.

4-63 Bypass de Velocidade Até [Hz]

Matriz [4]

0 Hz* [0 até o par. 4-14] Alguns sistemas requerem que determinadas velocidades de saida sejam evitadas, devido a problemas de res-
sonancia no sistema. Insira os limites superiores das velocidades a serem evitadas.

o]
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2.8. Parametros: Entrada/Saida Digital

2.8.1. 5-** Entrad/Said Digital

Grupo de parametros para configurar a entrada e saida digitais.

2.8.2. 5-0* Modo E/S Digital

Parametros para configurar o modo ES. NPN/PNP e configuragdo de ES para Entrada ou Saida.

5-00 Modo E/S Digital

Option: Funcao:
As entradas digitais e saidas digitais programadas sdo pré-programaveis, para funcionamento em sistemas PNP
ou NPN.

[0] * PNP Agdo em pulsos direcionais positivos (¢). Os sistemas PNP sdo conectados ao GND (Comum no chassi).

[1] NPN Agdo em pulsos direcionais negativos (¢). Os sistemas NPN sdo conectados ao + 24 V, internamente, no con-

versor de frequiéncia.

NOTA!
Ao alterar este parametro, deve-se executar um ciclo de energizacdo, antes da alteragdo de parametro ser ativada.

Ndo se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

5-01 Modo do Terminal 27

Option: Funcao:
[0] * Entrada Define o terminal 27 como uma entrada digital.
[1] Saida Define o terminal 27 como uma saida digital.

N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em fun-
cionamento.

5-02 Modo do Terminal 29

Option: Funcao:

[0] * Entrada Define o terminal 29 como uma entrada digital.

[1] Saida Define o terminal 29 como uma saida digital.
Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

2.8.3. 5-1* Entradas Digitais

Parametros para configurar as fungdes de entrada dos terminais de entrada.
As entradas digitais sdo utilizadas para selecionar as diversas fungdes do conversor de freqiiéncia. Todas as entradas digitais podem ser programadas
para as seguintes fungoes:
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Funcdo de entrada digital Selecionar Terminal

Sem operacao [0] Todos *term 32, 33
Reset [1] Todos
Paradp/inérc.inverso [2] Todos *term 27
PardaP/inérc-rst.inv [3] Todos

Parada rapida inversa [4] Todos
FrenagemCC,reverso [5] Todos

Parada - Ativo em 0 [6] Todos

Partida [8] Todos *term 18
Partida por pulso [9] Todos
Reversdo [10] Todos *term 19
Partida em Reversao [11] Todos

Ativar partida direta [12] Todos

Ativar partida reversa [13] Todos

Jog [14] Todos *term 29
Ref. predef. ligada [15] Todos

Ref predefinida bit 0 [16] Todos

Ref predefinida bit 1 [17] Todos

Ref predefinida bit 2 [18] Todos

Congelar referéncia [19] Todos

Congelar saida [20] Todos

Acelerar [21] Todos
Desacelerar [22] Todos

Selegdo do bit 0 do setup [23] Todos

Selg do bit 1 d setup [24] Todos

Parada precisa inversa [26] 18, 19

Partida, parada precisas [27] 18, 19

Catch up [28] Todos

Slow down [29] Todos

Entrada do contador [30] 29, 33

Entrada de pulso [32] 29, 33

Bit0 da rampa [34] Todos

Bit 1 da rampa [35] Todos
FalhAlimnt-Ativ em 0 [36] Todos

Partida precisa por pulso [40] 18, 19

Parada precisa travada inversa [41] 18, 19
Incremento DigiPot [55] Todos
Decremento DigiPot [56] Todos

Apagar Ref.DigiPot [57] Todos
Contador A (cresc) [60] 29, 33
Contador A (decresc) [61] 29, 33

Resetar Contador A [62] Todos
Contador B (cresc) [63] 29, 33
Contador B (decresc) [64] 29, 33

Resetar Contador B [65] Todos
Feedback de Freio Mecan. [70] Todos
Feedback de Freio Mecan. Inv. [71] Todos

PTC Card 1 [80] Todos

Todos = Terminais 18, 19, 27, 29, 32, 33, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ sdo os terminais do MCB 101.
O terminal 29 esta disponivel somente no FC 302.

As fungGes dedicadas a apenas uma saida digital sdo declaradas no parametro associado.

Todas as entradas digitais podem ser programadas para estas fungdes:

[0] Sem operagao Nao responde aos sinais transmitidos para o terminal.

[1] Reset Reinicializa o conversor de freqiiéncia depois de um TRIP/ALARM (Desarme/Alarme). Nem todos os alarmes
podem ser reinicializados.

[2] Paradp/inérc.inverso  (Entrada 27 Digital Padrdo).: Parada por inércia, entrada invertida (NF). O conversor de frequiéncia deixa o motor
em modo livre. '0' Iégico => parada por inércia.

[3] PardaP/inérc-rst.inv Reset e parada por inércia, entrada invertida (NF). Deixa o motor em modo livre e reinicializa o conversor de
frequiéncia. '0' Iégico => parada por inércia e reset.

[4] Parada rapida inversa  Entrada invertida (NF). Gera uma parada de acordo com o tempo da rampa de parada rapida, programado no
par. 3-81. Quando o motor para, o eixo esta em modo livre. '0' Iégico => Parada rapida.

[5] FrenagemCC,reverso  Entrada invertida para frenagem CC (NF) Para o motor, energizando-o com uma tensdo CC, durante um deter-
minado periodo de tempo. Consulte os pars. 2-01 ao par. 2-03. A fungdo somente estara ativa se o valor do
parametro 2-02 for diferente de 0. '0' Iégico => Frenagem CC.
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(6]

(8]

[]

[10]

[11]

[12]

[13]

[14]

[15]

[16]

[17]
[18]

Parada - Ativo em 0

Partida

Partida por pulso

Reversdo

Partida em Reversao

Ativar partida direta

Ativar partida reversa

Jog

Ref. predef. ligada

Ref predefinida bit 0

Ref predefinida bit 1
Ref predefinida bit 2

Fungdo de Parada Inversa. Gera uma fungdo de parada quando o terminal selecionado passa do nivel l6gico ‘1’
para ‘0". A parada é executada de acordo com o tempo de rampa selecionado (par. 3-42, par. 3-52, par. 3-62,
par. 3-72).

NOTA!
Quando o conversor de freqiiéncia esta no limite de torque e recebeu um comando de parada,
ele pode ndo parar por si proprio. Para assegurar que o conversor de freqliéncia pare, con-

figure uma saida digital para Lim.deTorque&Parada [27] e conecte esta saida digital a uma
entrada digital que esteja configurada como parada por inércia.

(Entrada 18 Digital Padr&o): Selecione partida para um comando de partida/parada. '1' [dgico = partida, '0' I6gico

= parada.

O motor dara partida se um pulso for aplicado durante 2 ms, no minimo. O motor para quando Parada inversa
for ativada.

(Entrada 19 Digital Padrdo). Muda o sentido de rotagdo do eixo do motor. Selecione o '1' Ldgico para inverter.
O sinal de reversdo sé mudara o sentido da rotagdo. Ele ndo ativa a fungdo de partida. Selecione 'nos dois
sentidos', no par. 4-10, Sentido de Rotagdo do Motor. A fungdo ndo estd ativa no processo de malha fechada.

Utilizada para partida/parada e para reversdo no mesmo fio. Ndo sdo permitidos sinais simultdneos na partida.
Faz o eixo do motor girar no sentido horario, na partida.

Faz o eixo do motor girar no sentido anti-horario, na partida.

(Entrada 29 Digital Padrdo): Utilize para ativar a velocidade de jog. Consulte o par. 3-11.

Alterna entre a referéncia externa e a referéncia predefinida. Supde-se que Externa/predefinida [1] tenha sido
selecionada no par. 3-04. '0' Iogico = referéncia externa ativa; ‘1’ l6gico = uma das oito referéncias predefinidas
esta ativa.

Os bits 0, 1 e 2 da Ref. predefinida permitem selecionar uma das oito referéncias predefinidas, de acordo com
a tabela a seguir.

Idéntico a Ref predefinida bit 0 [16].
Idéntico a Ref predefinida bit 0 [16].

Ref predefinida bit

Ref.
Ref.
Ref.
Ref.
Ref.
Ref.
Ref.
Ref.

predefinida 0
predefinida 1
predefinida 2
predefinida 3
predefinida 4
predefinida 5
predefinida 6
predefinida 7

HE =2 OOOON
HHEROORFFOO|—
—HOMH,OFOFO|O

[19]

[20]

[21]

Congelar ref

Congelar saida

Acelerar

Congela a referéncia real, que passa a ser agora o ponto de ativagdo/condigdo para que Acelerar e Desacelerar
possam ser usadas. Se Acelerar/desacelerar for utilizada, a alteragdo de velocidade sempre seguira a rampa 2
(par. 3-51 e 3-52) no intervalo 0 ao par. 3-03 Referéncia Maxima.

Congela a fregliéncia (em Hz) do motor, que agora passa a ser 0 ponto de ativacdo/condicdo para a Aceleragdo
e Desaceleragdo a serem utilizadas. Se Acelerar/desacelerar for utilizada, a alteracdo de velocidade sempre
seguira a rampa 2 (par. 3-51 e 3-52) no intervalo 0 até o par. 1-23 Fregiiéncia do Motor.

NOTA!

Quando Congelar saida estiver ativo, o conversor de freqtiéncia ndo podera ser parado por
meio de um sinal de 'partida [8]' baixo. Pare o conversor de freqliéncia por meio de um
terminal programado para Paradp/inérc,reverso [2] ou Parad inérc,Rst,rvrs.

Selecione Acelerar e Desacelerar se for requerido um controle digital de aumento/reducdo da velocidade (po-

tenciometro do motor). Ative esta fungdo selecionando Congelar referéncia ou Congelar saida. Quando Acelerar/
desacelerar estiver ativo, por menos de 400 ms, a referéncia resultante sera incrementada/decrementada por
0,1 %. Se Acelerar/Desacelerar estiver ativo por mais de 400 ms, a referéncia resultante seguira a configuragdo
da rampa de aceleragao/desaceleracdo do par. 3-x1/ 3-x2.
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Shut down Catch up
Velocidade inalterada 0 0
Reduzida de % do valor 1 0
Aumentada de % do valor 0 1
Reduzida de % do valor 1 1

[22] Desacelerar Idéntico a Acelerar [21].
[23] Selegdo do bit 0 do se- 'Selg do bit 0 d setup' ou 'Selg do bit 1 d setup' permitem escolher um dos quatro setups. Programe o par. 0-10
tup Setup Ativo para Setup Mdiltiplo.
[24] Selg do bit 1 d setup ~ (Entrada 32 Digital Padrdo): Idéntico a 'Selg do bit 0 d setup' [23].
[26] Parada inv. precisa Aumente a duragdo do sinal de parada para assegurar uma parada precisa, independente da velocidade.
Envia um sinal de parada inversa quando uma fungdo de parada precisa estiver ativada no par. 1-83 Fungdo de
Parada Precisa.
A fungdo de parada inversa precisa estd disponivel nos terminais 18 ou 19.
[27] Partid/parad precis Utilizar quando Parada de rampa precisa [0] estiver selecionada, no par. 1-83 Fungdo de parada precisa.
Velocidade 130BA220.10
[rpm,Hz]
Velocidade
Max
P 4-13
Velocidade
real do eixo
do motor /
Sinal de partida i
Term 18[8] fi
(P 5-10)
Parada Precisa
Term 19 [26]
(P 5-11)
[28] Catch up Aumenta o valor de referéncia na porcentagem (relativa) programada no par. 3-12.
[29] Slow down Diminui o valor de referéncia na porcentagem (relativa) programada no par. 3-12.
[30] Entrada do contador A fungdo de parada precisa, no par. 1-83, atua como Parada do contador ou parada de contador de velocidade
compensada com ou sem reset. O valor do contador deve ser programado no par. 1-84.
[32] Entrada de pulso Utilize a seqiiéncia de pulsos como referéncia ou como feedback. O escalonamento é feito no grupo de par.
5-5%.
[34] Bit0 da rampa Permite selecionar uma das 4 rampas disponiveis, de acordo com a tabela a seguir.
[35] Bit 1 da rampa Idéntico ao bit 0 da Rampa
Bit de rampa predefinido 1 0
Rampa 1 0 0
Rampa 2 0 1
Rampa 3 1 0
Rampa 4 1 1
[36] FalhAlimnt-Ativem O Ativa o par. 14-10 Falha da Rede Flétrica. A falha de rede elétrica, inversao é ativada na situagdo de '0' Logico.
[41] Parada Precisa por Pul- Envia um sinal de parada por pulso, quando uma fungdo de parada precisa estiver ativada no par. 1-83 Fun¢éo
so Inversa de Parada Precisa. A Fungdo de parada precisa de pulso inversa esta disponivel nos terminais 18 ou 19.
[55] Incremento DigiPot Sinal de INCREASE (Incremento) para a fungdo do Potenciémetro Digital, descrita no grupo de parametros 3-9*
[56] Decremento DigiPot Sinal de DECREASE (Decremento) para a fungdo do Potenciémetro Digital, descrita no grupo de parametros
3-9%
[57] Apagar Ref.DigiPot Limpa a referéncia do Potenciometro Digital, descrita no grupo de parametros 3-9*
[60] Contador A (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem incremental no contador do SLC.
[61] Contador A (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem decremental do contador do SLC.
[62] Resetar Contador A Entrada para reinicializar o contador A.
[63] Contador B (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem incremental no contador do SLC.
[64] Contador B (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem decremental do contador do SLC.
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[65] Resetar Contador B Entrada para reinicializar o contador B.
[70] Feedback de Freio Me- Feedback de freio para aplicagdes de icamento
can.
[71] Feedback de Freio Me- Feedback de freio invertido para aplicagdes de igamento
can. inv.
[80] PTC Card 1 Todas as entradas digitais podem ser programadas para Cartdo do PTC 1 [80]. Entretanto, somente uma Entrada

Digital deve ser programada para esta opggo.

5-10 Terminal 18 Entrada Digital
Option: Funcao:

[8] * Partida Selecionar a fungdo a partir da faixa de entrada digital disponivel.

5-11 Terminal 19 Entrada Digital
Option: Funcao:

[10] * Reversao Selecionar a fungdo a partir da faixa de entrada digital disponivel.

5-12 Terminal 27 Entrada Digital
Option: Funcao:

[2] * Paradp/inérc.inverso Selecionar a fungdo a partir da faixa de entrada digital disponivel.

5-13 Terminal 29 Entrada Digital

Option: Funcao:
Selecionar a fungdo a partir da faixa de entrada digital disponivel e as opgdes adicionais [60], [61], [63] e [64].
Os contadores sdo utilizados nas fungdes do Smart Logic Control. Este parametro esta disponivel somente no

FC 302.
[14] * Jog
[60] Contador A (cresc)
[61] Contador A (decresc)
[63] Contador B (cresc)
[64] Contador B (decresc)

5-14 Terminal 32 Entrada Digital
Option: Funcao:

[0] * Sem operagdo Selecionar a fungdo a partir da faixa de entrada digital disponivel.

5-15 Terminal 33 Entrada Digital
Option: Funcao:

Selecionar a fungdo a partir da faixa de entrada digital disponivel e as opgdes adicionais [60], [61], [63] e [64].
Os contadores sdo utilizados nas fungdes do Smart Logic Control.

[0] * Sem operagao

[60] Contador A (cresc)
[61] Contador A (decresc)
[63] Contador B (cresc)
[64] Contador B (decresc)

5-16 Terminal X30/3 Entrada Digital
Option: Funcao:

[0] * Sem operagdo Este parametro esta ativo quando o médulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de freqiiéncia.
Siga a fungdo estabelecida em 5-1*
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5-17 Terminal X30/4 Entrada Digital

Option: Funcao:
[0] * Sem operagdo Este parametro esta ativo quando o médulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de freqiiéncia.
Siga a fungdo estabelecida em 5-1*

5-18 Terminal X30/4 Entrada Digital

Option: Funcao:

[0] * Sem operagdo Este parametro esta ativo quando o médulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de freqiiéncia.
Siga a fungdo estabelecida em 5-1*

5-19 Terminal 37 Parada Segura

Option: Funcao:

[1] * Alarme de Parada Se-  Para o conversor de freqliéncia por inércia quando a parada segura for ativada. Reset manual a partir do LCP,
gura entrada digital ou do fieldbus.

[3] Reset Automatico de  Para o conversor de freqiiéncia por inércia quando a parada segura for ativada (term 37 desligado). Quando o
Parada Segura circuito de parada segura for restabelecido, o conversor de freqiiéncia continuara sem reset manual.

[4] Alarme do PTC 1 Para o conversor de freqiiéncia por inércia quando a parada segura for ativada. Reset manual a partir do LCP,

entrada digital ou do fieldbus. A opgdo de escolha 4 somente estara disponivel quando o Cartdo do Termistor
do PTC do MCB 112 estiver conectado.

[5] Adverténcia do PTC 1  Para o conversor de freqliéncia por inércia quando a parada segura for ativada (term 37 desligado). Quando o
circuito de parada segura for restabelecido, o conversor de freqtiéncia continuara sem o reset manual, a menos
que uma Entrada Digital, programada para Cartdo de PTC 1 [80], ainda estiver ativa. A opcdo de escolha 5
somente estara disponivel quando o Cartdo do Termistor do PTC do MCB 112 estiver conectado.

[6] PTC 1 & Relé A Esta escolha é utilizada quando o opcional PTC for disparado junto com um botdo de Parada, através de um
relé de Seguranga no T-37. Para o conversor de freqiiéncia por inércia quando a parada segura for ativada.
Reset manual a partir do LCP, entrada digital ou do fieldbus. A opgdo de escolha 6 somente estara disponivel
quando o Cartdo do Termistor do PTC do MCB 112 estiver conectado.

[7] PTC 1 & Relé W Esta escolha é utilizada quando o opcional PTC for disparado junto com um botdo de Parada, através de um
relé de Seguranga no T-37. Para o conversor de freqiiéncia por inércia quando a parada segura for ativada (term
37 desligado). Quando o circuito de parada segura for restabelecido, o conversor de freqtiéncia continuara sem
o reset manual, a menos que uma Entrada Digital, programada para Cartdo de PTC 1 [80], (ainda) estiver ativa.
A opgdo de escolha 7 somente estara disponivel quando o Cartdo do Termistor do PTC do MCB 112 estiver
conectado.

[8] PTC 1 & Relé A/W Esta escolha possibilita 0 uso de uma combinagdo de Alarme e Adverténcia. A opgdo de escolha 8 somente
estara disponivel quando o Cartdo do Termistor do PTC do MCB 112 estiver conectado.

[9] PTC 1 & Relé W/A Esta escolha possibilita 0 uso de uma combinagdo de Alarme e Adverténcia. A opgdo de escolha 9 somente
estara disponivel quando o Cartdo do Termistor do PTC do MCB 112 estiver conectado.

NOTA!
Quando Reset Automatico/Adverténcia estiver selecionado, o conversor de freqiiéncia abre para uma nova partida automatica.
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Visdo geral de fungdes, alarmes e adverténcias

Funcdo
Sem Fungdo

Alarme de Parada Segura
Adverténcia de Parada Segura
Alarme do PTC 1

Adverténcia do PTC 1

PTC 1 & Relé A

PTC 1 & Relé W

PTC 1 & Relé A/W

PTC 1 & Relé W/A

Ne PTC Relé

[0] - -

[1]* - Parada Segura [A68]
[3] - Parada Segura [W68]
[4] Parada Segura do PTC 1 [A71] -

[5] Parada Segura do PTC 1 [W71] -

[6] Parada Segura do PTC 1 [A71] Parada Segura [A68]
[7] Parada Segura do PTC 1 [W71] Parada Segura [W68]
[8] Parada Segura do PTC 1 [A71] Parada Segura [W68]
[9] Parada Segura do PTC 1 [W71] Parada Segura [A68]

W significa warning (adverténcia) e A significa alarme. Para obter mais informag0es, consulte Alarmes e Adverténcias, na secdo Solucdo de Problemas

do Guia de Design ou as Instrugdes Operacionais.

Uma falha perigosa relacionada com a Parada Segura emitira o Alarme:
Falha Perigosa [A72].

2.8.4. 5-3* Saidas Digitais

Pardmetros para configurar as fungdes de saida para os terminais de saida. As 2 saidas de estado sélido sdo comuns aos terminais 27 e 29. Programe a

fungdo de E/S para o terminal 27, no par. 5-01 Modo do Terminal 27, e programe a fungdo de E/S para o terminal 29, no par. 5-02 Modo do Terminal

29. Estes parametros ndo podem ser ajustados enquanto o motor estiver em funcionamento.

[0]
(1]
[2]

[3]
[4]

[5]
[6]

[7]

[8]
[9]
[10]
[11]
[12]

[13]
[14]
[15]

[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]

Sem operagao
Ctrl pronto

Drive pront

Drive pto/ctrl rem

Ativo/sem adverténc.

VLT em funcionament

Rodand sem advrténc

Rodar faix-s/advrt

Func ref/sem advrt
Alarme

Alarme ou adverténcia
No limite de torque

Fora da faixa de cor-
rente

Corrent abaix d baix
Corrent acima d alta

Fora da faixa de veloci-
dade

Abaixo da veloc.baix
Acima da veloc.alta
Fora da faixa d feedb
Abaixo do feedb,baix
Acima do feedb,alto

Advrténc térmic

Padréo para todas as saidas digitais e saidas de relé
A placa de controle recebe tensdo de alimentagdo.

O conversor de freqliéncia esta pronto para entrar em funcionamento e aplica um sinal de alimentagdo na placa
de controle.

O conversor de freqliéncia esta pronto para funcionar e esta no modo Automatico Ligado.

Pronto para entrar em funcionamento. Nenhum comando de partida ou parada foi dado (partida/desativado).
N&o ha adverténcias.

O motor esta funcionando.

A velocidade de saida é maior que a velocidade programada no par. 1-81 Veloc. Min. p/ Fungdo na Parada
/RPM]. O motor esta funcionando e ndo ha adverténcias.

O motor esta funcionando dentro dos intervalos de corrente/velocidade, programadas no. par. 4-50 ao 4-53.
N&o ha adverténcias.

O motor funciona na velocidade de referéncia.

Um alarme ativa a saida. Ndo ha adverténcias.

Um alarme ou uma adverténcia ativa a saida.

O limite de torque, programado no par. 4-16 ou par. 1-17, foi excedido.

A corrente do motor esta fora da faixa programada no par. 4-18.

A corrente do motor esta menor que a programada no par. 4-50.
A corrente do motor esta maior que a programada no par. 4-51.

A freqliéncia de saida esta fora da faixa de freqtiéncia programada em qualquer parametro de limitagdo.

Velocidade de saida menor que a programada no par. 4-52.

Velocidade de saida maior que a programada no par. 4-53.

Feedback fora da faixa programada nos par. 4-56 e 4-57.

Advert. de Feedb Baixo.

O feedback esta acima do limite programado no par. 4-57 Advert. de Feedb Alto.

A adverténcia térmica é ativada quando a temperatura excede o limite no motor, conversor de freqiiéncia,
resistor do freio ou no termistor.
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[22] Pront,s/advertTérm O conversor de freqiéncia esta pronto para funcionar e ndo ha nenhuma adverténcia de superaquecimento.

[23] Remot,ok,s/advTérm O conversor de freqiiéncia estad pronto para funcionar e estd no modo Auto On (Automatico Ligado). Ndo ha
nenhuma adverténcia de superaquecimento.

[24] Pronto, s/ sobre/sub- O conversor de freqiiéncia esta pronto para funcionar e a tensdo da rede esta dentro do intervalo especificado

tensdo (consulte a segdo Especificagdes Gerars).

[25] Reversao Reverséo. '1' Logico, quando o sentido de rotagdo do motor for horario (SH). '0' Logico, quando o sentido de
rotagdo do motor for anti-horario (SAH). Se o motor ndo estiver girando, a saida seguira a referéncia.

[26] Bus OK Comunicagdo ativa (sem timeout) por meio da porta de comunicagdo serial.

[27] Lim.deTorque&Parada Utilize ao executar uma parada por inércia e em condigdes de limite de torque. Se o conversor de freqliéncia
recebeu um sinal de parada e esta operando no limite de torque, o sinal é um ‘0 ' Logico.

[28] Freio, s/advrténcia O freio esta ativo e ndo ha adverténcias.

[29] Freio pront,sem falhs O freio esta pronto para funcionar e ndo ha defeitos.

[30] Falha freio (IGBT) A saida é '1' Légico quando o IGBT do freio estiver em curto-circuito. Utilize esta fungdo para proteger o con-
versor de freqiiéncia, se houver defeito nos mddulos de frenagem. Utilize a saida/relé para desligar o conversor
de freqiiéncia da rede elétrica.

[31] Relé 123 O relé é ativado quando a Control Word [0] for selecionada no grupo de parametros 8-**,

[32] Controle do freio meca- Ativa o controle de um freio mecanico externo; consulte a descrigdo na secdo Controle do Freio Mecénico e o

nico grupo de par. 2-2*.
[33] Parada segura ativada Indica que a parada segura no terminal 37 foi ativada.
(somente no FC 302)

[40] Fora faixa da ref.

[41] Abaixo ref.,baixa

[42] Acima ref, alta

[45] Ctrl. bus

[46] Ctrl. bus, 0 se timeout

[47] Ctrl. bus, 0 se timeout

[51] Contrldo p/MCO

[55] Saida pulso

[60] Comparador 0 Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 0 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[61] Comparador 1 Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 1 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[62] Comparador 2 Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 2 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[63] Comparador 3 Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 3 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[64] Comparador 4 Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 4 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[65] Comparador 5 Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 5 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[70] Regra légica 0 Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 0 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[71] Regra ldgica 1 Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 1 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[72] Regra légica 2 Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra légica 2 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[73] Regra légica 3 Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 3 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[74] Regra lég 4 Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 4 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida sera alta.
Caso contrario, sera baixa.
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[75]

[80]

[81]

[82]

[83]

[84]

[85]

[120]

[121]

[122]
[123]

[124]

[125]

[126]

Regra lég 5

Saida Digitl A do SLC

Saida Digitl B do SLC

Saida Digitl C do SLC

Saida Digitl D do SLC

Saida Digitl E do SLC

Saida Digitl F do SLC

Ref. local ativa

Ref. remota ativa

Sem alarme

Comd partida ativo

Rodando em Revrsdo

Drve modo manual

Drve mod automat

Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 5 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada serd alta sempre que a Agdo do Smart Logic [38] Defin said
dig. A alta é executada. A saida serd baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [32] Defin said dig. A baix for
executada.

Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada serd alta sempre que a Acdo do Smart Logic [39] Defin said

dig. A alta é executada. A entrada sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [33] Defin said dig. A baix for
executada.

Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada serd alta sempre que a Agdo do Smart Logic [40] Defin said
dig. A alta é executada. A entrada sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [34] Defin said dig. A baix for
executada.

Consulte o par. 13-52 Acdo do SLC. A entrada serd alta sempre que a Acdo do Smart Logic [41] Defin said
dig. A alta é executada. A entrada sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [35] Defin said dig. A baix for
executada.

Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada serd alta sempre que a Agdo do Smart Logic [42] Defin said
dig. A alta é executada. A entrada sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [36] Defin said dig. A baix for
executada.

Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada serd alta sempre que a Agdo do Smart Logic [43] Defin said
dig. A alta é executada. A entrada sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [37] Defin said dig. A baix for
executada.

A saida sera alta quando o par. 3-13 Tijpo de Referéncia = [2] Local, ou quando o par. 3-13 Tipo de Referéncia
= [0] Dependnt d Hana/Auto e, ao mesmo tempo, o LCP estiver no modo Hand on (Manual ligado).

A saida sera alta quando o par. 3-13 7ipo de Referéncia = Remoto [1] ou Dependnt d Hand/Auto[0], enquanto
0 LCP estiver no modo [Auto on] (Automético ligado).

Saida alta, quando ndo houver alarme presente.

A saida sera alta quando houver um comando de Partida ativo (ou seja, por meio da conexdo do barramento
de entrada digital, ou [Hand on] ou [Auto on]), e se nenhum comando de Parada ou de Partida estiver ativo.

Saida serd alta quando o conversor de fregliéncia estiver funcionando no sentido anti-horario (o produto légico
dos bits de status ‘em funcionamento’ AND (E) ‘reversdo’).

A saida sera alta quando o conversor de freqliéncia estiver no modo Hand on (Manual ligado) (conforme indicado
pelo LED acima da tecla [Hand on]).

A saida sera alta quando o conversor de freqiiéncia estiver em modo Hand on (Manual ligado) (conforme indi-
cado pelo LED acima da tecla [Auto on]).

5-30 Terminal 27 Saida Digital

Option:
[45]

[46]

[47]

Ctrl. bus

Ctrl. bus, 1 se timeout

Ctrl. bus, 0 se timeout

Funcao:

Controla a saida através do bus. O estado da saida é programado no par. 5-90. O estado da saida é mantido,
na eventualidade de um timeout do bus.

Controla a saida através do bus. O estado da saida é programado no par. 5-90. Na eventualidade de timeout

do bus, o estado da saida é programado para alto (Ligado).

Controla a saida através do bus. O estado da saida é programado no par. 5-90. Na eventualidade de timeout

do bus, o estado da saida é programado para baixo (Desligado).

5-31 Terminal 29 Saida Digital

Option:
[45]

[46]

[47]

Ctrl. bus

Ctrl. bus, 1 se timeout

Ctrl. bus, 0 se timeout

Funcao:

Controla a saida através do bus. O estado da saida é programado no par. 5-90. O estado da saida é mantido,
na eventualidade de um timeout do bus.

Controla a saida através do bus. O estado da saida é programado no par. 5-90. Na eventualidade de timeout
do bus, o estado da saida é programado para alto (Ligado).

Controla a saida através do bus. O estado da saida é programado no par. 5-90. Na eventualidade de timeout
do bus, o estado da saida é programado para baixo (Desligado).

Este parametro aplica-se somente ao FC 302.

MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 89



2. Como programar M Guia de Programagao do FC300

5-32 Terminal X30/6 Saida Digital (MCB 101)
Option: Funcao:

[0] * Sem operagdo Este parametro esta ativo quando o médulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de freqiiéncia.
Siga a fungdo estabelecida em 5-3*

5-33 Terminal X30/7 Saida Digital (MCB 101)
Option: Funcao:

[0] * Sem operagdo Este parametro esta ativo quando o médulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de freqiiéncia.
Siga a fungdo estabelecida em 5-3*

2.8.5. 5-4* Relés

Parametros para configurar o timing e as fungdes de saida dos relés.

5-40 Relé de Funcdo

Option: Funcao:
O relé 2 esta incluido somente no FC 302. As opgGes do par. 5-40 sdo as mesmas do par. 5-3*, inclusive as
opgdes 36 e 37.
As opgoes do par. 5-40 sdo as mesmas do par. 5-30, inclusive as opgoes 36 e 37. O relé 2 esta incluido somente
no FC 302. Os relés 3, 4, 5 e 6 estdo incluidos no mddulo do opcional de Relé MCB 113. Os relés 7, 8 e 9 estdo
incluidos no mddulo do opcional de Relé MCB 105.

[0] (Relé 1)

[1] (Relé 2)

[2] Relé 3

[3] Relé 4

[4] Relé 5

[5] Relé 6

[6] Relé 7

[7] Relé 8

[8] Relé 9

[36] Control word bit 11
[37] Control word bit 12

5-41 Atraso de Ativacdao do Relé

Insira o atraso no tempo de desativacdo do relé. Selecione um dos relés mecéanicos disponiveis e 0 MCO 105, em uma
fungao matriz. Consulte o par. 5-40.
Matriz [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

0,01s* [0,01 - 600,00 s ]
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1508A171.10
Evento _
Selecionado
Saida I—
do relé ‘_.;
Atraso do Ligar Atraso do Desligar
P 5-41 P 5-42
|
Evento
Selecionado |
i
1
Saida !
do relé |
;‘—D‘
Atraso do Ligar
P 5-41

5-42 Atraso de Desativacdo, Relé

Inserir o atraso do tempo de corte do relé. Selecione um dos relés mecanicos disponiveis e 0 MCO 105, em uma fungao
matriz. Consulte o par. 5-40.

Matriz [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

0,01s* [0,01 - 600,00 s.]

130BA172.10

Evento
Selecionado
Saida
do relé

Atraso do Atraso do

Ligar Desligar

P 5-41 P 5-42

Se a condigdo do Evento Selecionado mudar, antes do estado de ligado - ou desligado- do temporizador de atraso
expirar, a saida do relé ndo é afetada.

2.8.6. 5-5* Entrada de Pulso

Os parametros da entrada de pulso sdo utilizados para definir uma janela apropriada, para a area de referéncia de impulso, estabelecendo o escalonamento
e a configuracdo do filtro para as entradas de pulso. Os terminais de entrada 29 ou 33 funcionam como entradas de referéncia de freqiiéncia. Programe
o terminal 29 (par. 5-13) ou o terminal 33 (par. 5-15) para £ntrada de pulso [32]. Se o terminal 29 for utilizado como entrada, o par. 5- 01 deve ser
programado para Entrada [0].

Ref. 15UBAV/6.10
[RPM]“
Valor de
ref. -4
superior
P 5-53/ |
p 5-58 |
|
Valor de I
ref. |
inferior - |
P 5-52/ T T -
p 5-57 Freq. baixa Freq. alta Entrada
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]
P 5-55 P 5-56
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5-50 Term. 29 Baixa Freqiiéncia
Range: Funcao:

100 Hz* [0 - 110.000 Hz] Insira o limite inferior da freqiiéncia correspondente a velocidade inferior do eixo do motor (ou seja, o valor
inferior de referéncia) no par. 5-52. Refira-se ao diagrama nesta segdo.
Este parametro estd disponivel somente no FC 302.

5-51 Term. 29 Alta Freqiiéncia
Range: Funcao:

100 Hz [0 - 110.000 Hz] Digite o limite superior da freqiiéncia correspondente a velocidade superior do eixo do motor (ou seja, o valor
de referéncia superior) no par. 5-53.
Este parametro estd disponivel somente no FC 302.

5-52 Term. 29 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcao:

0.000% [-1.000.000,000 até o par. Insira o limite inferior do valor de referéncia para a velocidade do eixo do motor [RPM]. Este é também o minimo
5-53] valor de feedback, consulte também o par. 5-57. Programe o terminal 29 como uma saida digital (par. 5-02 =
Saida[1] e par. 5-13 = valor aplicavel).
Este parametro estd disponivel somente no FC 302.

5-53 Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:

1500.000% [Par. 5-52 até Insira o maior valor de referéncia [RPM] para a velocidade do eixo do motor e o maior valor de feedback; veja

1.000.000,000] também o par. 5-58. Selecione o terminal 29 como uma saida digital (par. 5-02 = Saida [1] e par. 5-13 = valor
aplicavel).

Este parametro estd disponivel somente no FC 302.

5-54 Const de Tempo do Filtro de Pulso #29
Range: Funcdo:

100 ms* [1 - 1.000 ms] Insira a constante de tempo do filtro de pulso. O filtro de pulsos amortece as oscilagdes do sinal de feedback, o
que é uma vantagem se houver muito ruido no sistema. Um valor alto de constante de tempo redunda em um
amortecimento melhor, porém, o tempo de atraso através do filtro também aumenta. Este parametro esta dis-
ponivel somente no FC 302.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-55 Term. 33 Baixa Freqiiéncia

Range: Funcao:

100 Hz* [0 - 110.000 Hz] Inserir a baixa freqiiéncia correspondente a velocidade baixa do eixo do motor (i.é., ao valor baixo de referéncia)
no par. 5-57. Refira-se ao diagrama nesta segdo.

5-56 Term. 33 Alta Freqiiéncia

Range: Funcdo:
100 Hz* [0 - 110.000 Hz] Insira a alta freqiéncia correspondente a velocidade alta do eixo do motor (i.€., ao valor alto de referéncia) no
par. 5-58.

5-57 Term. 33 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range: Funcao:

0.000 * [-100.000,000 até o par.  Insira o valor de referéncia baixo [RPM] para a velocidade do eixo do motor. Este é também o valor baixo de
5-58] feedback, consulte também o par. 5-52.
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5-58 Term. 33 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:

1500.000% [Par. 5-57 - Digite o valor alto de referéncia [RPM] para a velocidade do eixo do motor. Consulte também o par. 5-53 7erm.
100.000,000] 29 Ref./Feedb. Valor. Alto.

Range: Funcao:

100 ms [1 - 1.000 ms] Insira a constante de tempo do filtro de pulso. O filtro passa-baixa reduz a influéncia das oscilagdes sobre o sinal

de feedback do controle, e as amortece.
Esta é uma vantagem, p.ex, se houver muito ruido no sistema. Ndo se pode ajustar este pardametro enquanto o
motor estiver em funcionamento.

2.8.7. 5-6* Saidas de Pulso

Parémetros para configurar o escalonamento e as fungdes de saida, das saidas de pulso. As saidas de pulso sdo atribuidas ao terminal 27 ou 29. Selecione
a saida do terminal 27 no par. 5-01 e do terminal 29 no par. 5-02.

Valor de saida 130BA089.11
Valor de saida
alto 4 - - Y
P 5-60(term27)
P 5-63(term29) |
! >
Freqg. alta Saida
P 5-62(term27)  [Hz]
P 5-65(term29)

Opgoes para a leitura das variaveis de saida:

Parametros para configurar o escalonamento e as fungdes de saida, das saidas de pulso. As saidas de pulso sdo
atribuidas ao terminal 27 ou 29. Selecione a saida do terminal 27 no par. 5-01 e do terminal 29 no par. 5-02.

[0] * Sem operagdo

[45] Controle do bus

[48] Timeout de controle de
bus

[51] Contrldo p/MCO

[100] Frequiéncia de saida

[101] Referéncia

[102] Feedback

[103] Corrente do motor

[104] Torque rel ao lim

[105] Torq rel ao nominal

[106] Poténcia

[107] Velocidade

[108] Torque

[109] Freq Saida Max
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5-60 Terminal 27 Variavel da Saida d Pulso
Option: Funcao:

[0] Sem operagao Selecionar a variavel para exibigdo do display do terminal 27.
N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-62 Freqiiéncia Maxima da Saida de Pulso #27
Range: Funcao:

5000 Hz* [0 - 32000 Hz] Programe a freqiiéncia maxima para o terminal 27, correspondente a variavel de saida, selecionada no par. 5-60.
N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-63 Terminal 29 Variavel da Saida d Pulso

Option: Funcao:

[0] £ Sem operagdo Selecione a variavel para exibigdo do display do terminal 29. Este parametro esta disponivel somente no FC 302.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-65 Freqiiéncia Maxima da Saida de Pulso #29

Option: Funcao:

[5.000 Hz] * 0 - 32.000 Hz Insira a freqliéncia maxima para o terminal 29, correspondente a variavel de saida, selecionada no par. 5-63.
N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-66 Terminal X30/6 Saida de Pulso Variavel

Option: Funcao:

[0] * Sem operagdo Selecione a variavel para leitura, escolhida no terminal X30/6. Ndo se pode ajustar este parametro enquanto o
motor estiver em funcionamento.
Este parametro estd ativo quando o médulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de freqliéncia.

5-68 Freq Max do Pulso Saida #X30/6
Range: Funcao:
5000Hz* [0 - 32000 Hz] Selecione a freqiiéncia maxima no terminal X30/6, relacionada a variavel de saida, no par. 5-66. Ndo se pode

ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento
Este parametro estd ativo quando o mdédulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de freqiiéncia.

2.8.8. 5-7* Entrad d Encdr-24V

Parametros para configurar o encoder de 24 V.

Conectar o encoder de 24 V aos terminais 12 (alimentagdo de 24 V CC), 32 (Canal A), 33 (Canal B) e 20 (GND). As entradas digitais 32/33 estarao ativas,
para as entradas de encoder, quando o encoder de 24 V for selecionado no par. 1-02 e par. 7-00. O encoder utilizado é do tipo 24 V, de dois canais (A
e B). Freqiiéncia de entrada max.: 110 kHz.

\e]
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O 130BA090.11
a

>
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12 3233|120
{— {—

O O

Codificador de 24V ou 10-30V

5-70 Term 32/33 Pulsos por Revolugao
Range: Funcao:

1024PPR* [128 - 4096 PPR] Programe os pulsos do encoder por rotagdo do eixo do motor. Ler o valor correto do encoder.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-71 Term 32/33 Sentido do Encoder
Option: Funcao:
Altere o sentido da rotagdo do encoder detectado, sem mudar a fiagdo do encoder.

[0] ES Sentido horario programa o canal A, a 90° (graus elétricos), em atraso com relagdo ao canal B, na rotagdo do eixo do encoder
no sentido horario.

[1] Sentido anti-horario programa o canal A, a 90° (graus elétricos), em adiantamento com relagdo ao canal B, na rotagdo do eixo do
encoder no sentido horario.

N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento

2.8.9. 5-9*Bus Controlado

Este grupo de parametros seleciona saidas digitais e de relé através da programagao do fieldbus.

5-90 Ctrl Bus Digital&Relé

Option: Funcao:

[0] * 0 - FFFFFFFF Este pardmetro mantém o estado das saidas digitais e dos relés, que é controlado pelo barramento.
Um '1' Idgico indica que a saida esta alta ou ativa.
Um '0' ldgico indica que a saida esta baixa ou inativa.
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Bit 0 Terminal 27 Saida Digital

Bit 1 Terminal 29 Saida Digital

Bit 2 Terminal X 30/6 Saida Digital

Bit 3 Terminal X 30/7 Saida Digital

Bit 4 Terminal de saida do Relé 1

Bit 5 Terminal de saida do Relé 2

Bit 6 Terminal de saida do Relé 1 do Opcional B
Bit 7 Terminal de saida do Relé 2 do Opcional B
Bit 8 Terminal de saida do Relé 3 do Opcional B
Bit 9-15 Reservados p/ terminais futuros

Bit 16 Terminal de saida do Relé 1 do Opcional C
Bit 17 Terminal de saida do Relé 2 do Opcional C
Bit 18 Terminal de saida do Relé 3 do Opcional C
Bit 19 Terminal de saida do Relé 4 do Opcional C
Bit 20 Terminal de saida do Relé 5 do Opcional C
Bit 21 Terminal de saida do Relé 6 do Opcional C
Bit 22 Terminal de saida do Relé 7 do Opcional C
Bit 23 Terminal de saida do Relé 8 do Opcional C
Bit 24-31 Reservados p/ terminais futuros

5-93 Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus
Range: Funcao:

0%* [0.00 - 100.00%] Programe a freqiiéncia de saida transferida para o terminal de saida 27 quando este terminal estiver configurado
como 'Controlado pelo Bus', no par. 5-60 [45].

5-94 Saida de Pulso #27 [Hz] Predefinicao do Timeout
Range: Funcao:

0.00%* [0.00 - 100.00%] Programe a saida de freqiiéncia transferida para o terminal de saida 27, quando este terminal estiver configurado
como 'Timeout de Ctrl Bus', no par. 5-60 [48]. E é detectado um timeout.

5-95 Saida de Pulso #29 Ctrl Bus

Range: Funcao:

0%* [0.00 - 100.00%] Programe a freqliéncia de saida transferida para o terminal de saida 29 quando este terminal estiver configurado
como 'Controlado pelo Bus', no par. 5-60 [45].
Este parametro aplica-se somente ao FC 302.

5-96 Saida de Pulso #29 Predefinicao do Timeout
Range: Funcao:

0.00%* [0.00 - 100.00%] Programe a saida de freqtiéncia transferida para o terminal de saida 29, quando este terminal estiver configurado
como 'Timeout de Ctrl Bus', no par. 5-60 [48]. E é detectado um timeout.
Este parametro aplica-se somente ao FC 302.

2.9. Parametros: Entrada/Saida Analogica
2.9.1. 6-** Entrad/Said Analdg

Grupo de parametros para a configuragdo das entradas e saidas analdgicas.

2.9.2. 6-0* Modo E/S Analégico

As entradas analdgicas podem ser alocadas livremente a uma tensdo (FC 301: 0..10 V, FC 302: 0..+/- 10V) ou entrada de corrente (FC 301/302: 0/4..20
mA).

NOTA!
Os termistores podem ser conectados a uma entrada analdgica ou entrada digital.

96 MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

. Como programar M Guia de Programagao do FC300



Guia de Programacgao do FC300 M 2. Como programar

6-00 Timeout do Live Zero

Range: Funcao:

10 ¥ [1-995] Inserir o periodo de tempo do Timeout do Live Zero. O Tempo de Timeout do Live Zero esta ativo para as entradas
analdgicas, ou seja, terminal 53 ou 54, alocado para a corrente e utilizado como fontes de referéncia ou de
feedback. Se o sinal de referéncia, associado a entrada de corrente selecionada, cair abaixo de 50% do valor
programado no par. 6-10, par. 6-12, par. 6-20 ou par. 6-22, durante um periodo de tempo superior aquele

programado no par. 6-00, a fungdo selecionada no par. 6-01sera ativada.

6-01 Funcdo Timeout do Live Zero

Option: Funcao:
Selecione a fungdo do timeout. A fungdo programada no par. 6-01 sera ativada se o sinal de entrada do terminal
53 ou 54 estiver abaixo de 50% do valor dos par. 6-10, par. 6-12, par. 6-20 ou par. 6-22, pelo periodo de tempo
definido no par. 6-00. Se diversos timeouts ocorrerem simultaneamente, o conversor de freqiiéncia prioriza as
fungdes de timeout da seguinte maneira:

1. Par. 6-01 Fungdo Timeout do Live Zero
2. Par. 5-74 Fungdo Perda do Encoder

3. Par. 8-04 Fungdo Timeout de Controle
A freqliéncia de saida do conversor de freqiiéncia pode ser:

A freqliéncia de saida do conversor de freqiiéncia pode ser:
. [1] congelada no valor atual

. [2] substituida por uma parada
. [3] substituida pela velocidade de jog
. [4] substituida pela velocidade max.

. [5] substituida pela parada com desarme subseqiiente

[0] * Off (Desligado)
[1] Congelar Saida
[2] Parada

[3] Jogging

4] Velocidade max.
[5] Parada e desarme

2.9.3. 6-1* Entrada Analdgica 1

Pardmetros para configurar o escalonamento e os limites da entrada analdgica 1 (terminal 53).

Ref./Feedback g
[RPM] E
Por 8-xx 1500
'Valor de Ref./ _|
Feedb. Alto’
1200 +
900
600 —
300 —
Par 8—xx
'Valor de Ref./ 150
Feedb. Baixo” !
Ex. i " 56v V=
= ar 6—xx
';::.:o x&‘..;xa- ou 'Tens3o Ala’ ou Enfrada analglec
*Corrente Baixa' “Corrente Alfa”

6-10 Terminal 53 Tensao Baixa

Range: Funcao:
0,07 Vi [FC 301: 0V até par. Insira o valor de tensdo baixa. Este valor de escalonamento da entrada analdgica deve corresponder ao valor de
6-11] [FC302:-10V até o par. 6-11] referéncia minimo, programado no par. 6-14 Consulte também a segéo Tratamento de Referéncias.
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6-11 Terminal 53 Tensao Alta
Range: Funcao:

10,0 Vi [Par. 6-10 até 10,0 V] Insira o valor de tensdo alta. Este valor da gradacdo da entrada analdgica deve corresponder ao valor alto de
referéncia /feedback, programado no par. 6-15.

6-12 Terminal 53 Corrente Baixa

Range: Funcao:

0,14 m AX [0,0 até o par. 6-13 mA] Digite o valor de corrente baixa. Este sinal de referéncia deve corresponder ao valor de referéncia minimo,
programado no par. 3-02. O valor deve ser programado em >2 mA, a fim de ativar a Fungdo de Timeout do
Tempo do Live Zero, no par. 6-01.

6-13 Terminal 53 Corrente Alta
Range: Funcao:

20,0 m AX [ Par. 6-12 até - 20,0 mA] Insira o valor de corrente alta que corresponde ao referéncia/feedback alto, programado no par. 6-15.

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcao:

0,000 Unidade* [-1.000.000,000 a0 Insira o valor de gradagdo da entrada analdgica que corresponda ao valor de baixa tensdo/baixa corrente, pro-
par. 6-15] gramado no par. 6-10 e 6-12.

6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcao:

1.500,000 Unidade* [Par. 6-14 até Insira o valor de escalonamento da entrada analdgica que corresponde ao valor de feedback de referéncia ma-
1.000.000,000] ximo, programado nos par. 6-11 e 6-13.

6-16 Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro
Range: Funcao:

0,0015* [0,001 - 10,000 s] Insira a constante de tempo. Esta é uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de primeira ordem,
para eliminar o ruido elétrico no terminal 53. Um valor de constante de tempo alta melhora o amortecimento,
porém, aumenta também o atraso através do filtro.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

2.9.4. 6-2* Entrada Analogica 2

Pardmetros para configurar o escalonamento e os limites da entrada analdgica 2 (terminal 54).

6-20 Terminal 54 Tensao Baixa

Range: Funcao:

0,07 V¥ [FC 301: 0 V até par. Digite o valor de tens&o baixa. Este valor de escalonamento da entrada analdgica deve corresponder ao valor de
6-11] [FC302:-10V atéo par. 6-11] referéncia minimo, programado no par. 3-02. Consulte também a segdo Tratamento de Referéncias.

6-21 Terminal 54 Tensao Alta
Range: Funcao:

10,0 V¥ [Par. 6-20 até 10,0 V] Insira o valor de tensdo alta. Este valor da gradagdo da entrada analdgica deve corresponder ao valor de refe-
réncia /feedback alto programado no par. 6-25.

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa

Range: Funcao:

0,14 mA* [0,0 até o par. 6-23 mA] Didite o valor de corrente baixa. Este sinal de referéncia deve corresponder ao valor de referéncia minimo,
programado no par. 3-02. O valor deve ser programado em >2 mA, a fim de ativar a Fungdo de Timeout do
Tempo do Live Zero, no par. 6-01.

Xe]
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6-23 Terminal 54 Corrente Alta
Range: Funcao:

20,0 m AX [Par. 6-22 até - 20,0 mA] Insira o valor de corrente alta que corresponde ao valor alto de referéncia/feedback, programado no par. 6-25.

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcao:

0,000 Unidade™® [-1.000.000,000  Insira o valor de escalonamento do sinal da entrada analdgica que corresponde ao valor de feedback de referéncia

até o par. 6-25] minimo, programado no par. 3-02.

6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcao:

1.500,000 Unidade™® [Par. 6-24 até Insira o valor de escalonamento da entrada analdgica que corresponde ao valor de feedback de referéncia ma-
1.000.000,000] ximo, programado no par. 3-03.

6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro
Range: Funcao:

0,0015* [0,001 - 10,000 s] Insira a constante de tempo. Esta é uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de primeira ordem,
para eliminar o ruido elétrico no terminal 54. Um valor de constante de tempo alta melhora o amortecimento,
porém, aumenta também o atraso através do filtro.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

2.9.5. 6-3* Entrada Analdgica 3 (MCB 101)

Grupo de parametros para configurar a escala e os limites da entrada analdgica 3 (X30/11), posicionada no mddulo do opcional MCB 101.

6-30 Term. X30/11 Tensao Baixa
Range: Funcao:

0,07 Vi [0 até o par. 6-31] Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/feedback
baixo (programado no par. 6-34).

6-31 Term. X30/11 Tensao Alta
Range: Funcao:

10,0 Vi [Par. 6-30 até 10,0 V] Define o valor de gradagdo da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/feedback alto (pro-
gramado no par. 6-35).

6-34 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcao:
0,000 Unidade™® [-1.000.000,000  Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/feedback

até o par. 6-35] baixo (programado no par. 6-30).

6-35 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:
1.500,000 Unidade [Par. 6-34 até  Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da tensdo alta (programado
1.000.000,000] no par. 6-31).

6-36 Term. X30/11 Constante Tempo do Filtro

Range: Funcao:
0,001s* [0,001 - 10,000 s] Uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de 1* ordem, para eliminar o ruido elétrico no terminal
X30/11.

O par. 6-36 ndo pode ser alterado enquanto o motor estiver funcionando.

2.9.6. 6-4* Entrada Analogica 4 (MCB 101)

Grupo de parametros para configurar a escala e os limites da entrada analdgica 4 (X30/12), posicionada no médulo do opcional MCB 101.
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6-40 Term. X30/12 Tensao Baixa
Range: Funcao:

0,7 Vi [0 até o par. 6-41] Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/feedback
baixo programado no par. 6-44.

6-41 Term. X30/12 Tensao Alta
Range: Funcao:

10,0 Vi [Par. 6-40 até 10,0 V] Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/feedback
alto, programado no par. 6-45.

6-44 Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Baixo

Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da tensdo baixa programado no
par. 6-40

0,000 Unidade™® [-1.000.000,000 até o par.
6-45]

6-45 Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcao:

1.500,000 Unidade® [Par. 6-44 até Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da tens&o alta, programado

1.000.000,000] no par. 6-41.

6-46 Term. X30/12 Constante Tempo do Filtro

Range: Funcdo:
0,001s* [0,001 - 10,000 s] Uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de 1> ordem, para eliminar o ruido elétrico no terminal
X30/12.

O par. 6-46 ndo pode ser alterado enquanto o motor estiver funcionando.

2.9.7. 6-5* Saida Analdgica 1
Parametros para configurar o escalonamento e os limites da entrada analdgica 1, ou seja, Terminal 42. As saidas analdgicas sdo saidas de corrente: 0/4

— 20 mA. O terminal comum (terminal 39) é o mesmo terminal e esta no mesmo potencial elétrico das conexdes dos terminais comuns analdgico e digital.

A resolucdo na saida analdgica € de 12 bits.

6-50 Terminal 42 Saida

Option: Funcao:
Selecione a fungdo do Terminal 42 como uma saida de corrente analdgica.
[0] Sem operagao
[52] MCO 305 0-20 mA
[53] MCO 305 4-20 mA
[100] Frequéncia de saida
0-20 mA
[101] Referéncia 0-20 mA
[102] Feedback
[103] Corrente do motor 0-20
mA
[104] Torque rel. ao lim 0-20
mA
[105] Torq rel ao nominal
0-20 mA
[106] Poténcia
[107] Velocidade
[108] Torque

—
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[109]

[130]
[131]
[132]
[133]
[134]
[135]
[136]
[137]
[138]
[139]
[140]
[141]
[142]
[150]

Freq Max Saida 0-20
mA

Freq. saida 4-20 mA
Referéncia 4-20 mA
Feedback 4-20 mA
Corr. motor 4-20 mA

% torg. lim 4-20 mA
% torg.nom 4-20 mA
Poténcia 4-20 mA
Velocidade 4-20 mA
Torque 4-20 mA

Ctrl. bus 0-20 mA
Ctrl. bus 4-20 mA
Ctrl bus 0-20mA t.o.
Ctrl bus 4-20mA t.o.

Freq Max Saida 4-20
mA

6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida

Veja o desenho abaixo para maiores detalhes.

0%* [0 - 200%] Gradue a saida minima do sinal analogico selecionado no terminal 42, como uma porcentagem do valor maximo

do sinal. Por exemplo, caso se deseje que 0 mA (ou 0 Hz) seja 25% do valor maximo de saida, entdo, programe
25%. A gradagdo de valores até 100% nunca pode ser maior que a programagdo correspondente no par. 6-52.

6-52 Terminal 42 Escala Maxima de Saida

Range:

Funcao:

100 %* [000 - 200%] Gradue a saida maxima do sinal analégico selecionado no terminal 42. Programe o valor maximo da saida do

sinal de corrente. Gradue a saida para fornecer uma corrente menor que 20 mA, de fundo de escala; ou 20 mA,
em uma saida abaixo de 100% do valor maximo do sinal. Se 20 mA for a corrente de saida desejada, em um
valor entre 0 - 100% da saida de fundo de escala, programe o valor porcentual no pardmetro, ou seja, 50% =
20 mA. Se um nivel de corrente, entre 4 e 20 mA, for desejado em saida maxima (100%), calcule o valor por-
centual da seguinte maneira:

20 mA | corrente mdxima desejada x 100 % je. 10 mA - 20 X100 200 %

10

Corrente

Al

130BAQ75.1C

20

-
[ -

|
.
L
|
|
|
|

»

!
100% Sinal de saida

T T
0% Escala de Escala de

saida saida analdgico
analdgica analégica ex:. Velocidade
baixa alta [RPM]

P 6-51 P 6-52

6-53 Terminal 42 Ctrl Saida Bus

Range:

Funcdo:

0.00%* [0.00 — 100.00 %] Mantém o nivel da Saida 42, se controlada pelo barramento.
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6-54 Terminal 42 Predef. Timeout Saida

Range:

0.00%* [0.00 — 100.00 %]

Funcao:

Mantém o nivel predefinido da Saida 42.

No caso de um timeout do bus e se uma fungdo timeout for selecionada no par. 6-50, a saida sera predefinida
neste nivel.

2.9.8. 6-6* Saida Analdgica 2 (MCB 101)

As saidas analdgicas sdo saidas de corrente: 0/4 - 20 mA. O terminal comum (terminal X30/8) é o mesmo terminal e potencial elétrico para conexdo do

comum analdgico. A resolugdo na saida analdgica é de 12 bits.

6-60 Terminal X30/8 Saida

Option:

[0] Sem operagdo

[100] Freqiiéncia de saida
(0 . 1000 Hz), 0,20 mA

[101] Frequéncia de saida
(0. 1000 Hz), 4,20 mA
Referéncia (Ref min-
max), 0,20 mA

[102] Referéncia (Ref min-

max), 4,20 mA
Feedback (FB min-
max) 0,20 mA

[103] Feedback (FB min-
max) 4,20 mA
Corrente do motor (0-
Imax) 0,20 mA

[104] Corrente do motor (0-
Imax) 4,20 mA
Torque rel ao lim 0-
Tlim, 0,20 mA

[105] Torq rel ao lim 0-Tlim,
4,20 mA
Torq rel ao nominal 0-
Tnom, 0,20 mA

[106] Torq rel ao nominal 0-
Tnom, 4,20 mA
Poténcia (0-Pnom),
0,20 mA

[107] Poténcia (0 - Pnom),
4,20 mA
Velocidade (0-Speed-
max), 0,20 mA

[108] Velocidade (0-Speed-
max), 4,20 mA
Torque (+/-160% tor-
que), 0-20 mA

[130] Torque (£160% tor-
que), 4-20 mA
Freq. saida 4-20 mA

[131] Referéncia 4-20 mA

[132] Feedback 4-20 mA

[133] Corr. motor 4-20 mA
102

Funcao:
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[134] % torg. lim 4-20 mA
[135] % torg.nom 4-20 mA
[136] Poténcia 4-20 mA
[137] Velocidade 4-20 mA
[138] Torque 4-20 mA
[139] Ctrl. bus 0-20 mA
[140] Ctrl. bus 4-20 mA
[141] Ctrl bus 0-20mA t.o.
[142] Ctrl bus 4-20mA t.o.
[150] Freq Max Saida 4-20
mA

6-61 Term. X30/8 Escala Minima de Saida
Range: Funcao:

0%* [0.00 - 200 %] Gradua a saida minima do sinal analdgico selecionado no terminal X30/8. Gradua o valor minimo, como uma
porcentagem do valor maximo do sinal, ou seja, deseja-se que 0 mA (ou 0 Hz) corresponda a 25% do valor de
saida maximo e, entdo, programa-se 25%. O valor nunca pode ser maior que a programagdo correspondente no
par. 6-62, se este valor estiver abaixo de 100%.

Este parametro esta ativo quando o médulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de freqiiéncia.

6-62 Term. X30/8 Escala Max. de Saida

Range: Funcao:

100%* [0.00 - 200 %] Gradua a saida maxima do sinal analdgico, selecionado no terminal X30/8. Gradue o valor no maximo valor
desejado da saida do sinal de corrente. Gradue a saida para fornecer uma corrente menor que 20 mA, de fundo
de escala, ou 20 mA em uma saida abaixo de 100% do valor maximo do sinal. Se 20 mA for a corrente de saida
desejada, em um valor entre 0 - 100% da saida de fundo de escala, programe o valor porcentual no parametro,
ou seja, 50% = 20 mA. Se um nivel de corrente, entre 4 e 20 mA, for desejado em saida maxima (100%), calcule

o valor porcentual da seguinte maneira:

20 mA | corrente mdxima desejada x 100 % ie. 10 mA - % X100 = 200%

2.10. Parametros: Controladores

2.10.1. 7-** Controladores

Grupo de parametros para configurar os controles de aplicagdo.

2.10.2. 7-0* Contrl. PID de Veloc

Parametros para configurar o controle do PID de velocidade.

7-00 Fonte do Feedb. do PID de Veloc

Option: Funcao:
Selecione o encoder para feedback de malha fechada.
O feedback pode originar-se em um encoder diferente (tipicamente como parte da propria aplicagdo) do feed-
back do encoder do préprio motor, selecionado no par. 1-02.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

[0] 1-02 Feedbck.Flux Mo-
tor (somente para o FC
302)

[1] Encoder de 24 V

[2] MCB 102

[3] MCB 103
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[4] MCO encoder 1
[5] MCO encoder 2
NOTA!

Se forem utilizados encoders diferentes (somente no caso do FC 302) para os parametros das configuragdes de rampa dos seguintes
grupos de parametros: 3-4*, 3-5%, 3-6*, 3-7* e 3-8%, devem ser ajustados de acordo com a relagdo das engrenagens entre os dois

encoders.

7-02 PID de Velocidad

Range: Funcao:
Relacionado a poténcia [0.000 - Insira 0 ganho proporcional do controlador de velocidade. O ganho proporcional amplifica o erro (ou seja, o
1.000] desvio entre o sinal de feedback e o set-point) Este parametro é utilizado com o par. 1-00 Malha aberta veloc.

[0] e Malha fech. veloc. [1]. O controle rapido é obtido em amplificacdo alta. Entretanto, se a amplificagdo for
excessivamente grande, o processo pode tornar-se instavel.

7-03 Tempo de Integracao do PID de velocid.

Range: Funcao:

8,0 ms¥ [2,0 - 20.000,0 ms] Insira o tempo de integracdo do controlador de velocidade, que determina o tempo que o controle interno do
PID leva para corrigir o erro. Quanto maior o erro, mais rapido é o aumento do ganho. O tempo de integragdo
provoca um atraso no sinal e, conseqiientemente, um efeito de amortecimento e pode ser utilizado para eliminar
erros continuos de velocidade. Obtém-se um controle rapido por meio de um tempo de integragdo curto, muito
embora, se este tempo for curto demais, o processo pode tornar-se instavel. Um tempo de integracdo excessi-
vamente longo desativa a acdo de integracdo, redundando em desvios maiores em relagéo a referéncia requerida,
uma vez que o regulador de processo levara mais tempo para corrigir erros. Este parametro € utilizado com os
controles de Malha aberta veloc. [0] e Malha fech. veloc. [1], programados no par. 1-00 Modo Configuration.

- - ~

7-04 Tempo de Diferenciagao do PID d veloc

Range: Funcao:

30,0 ms [0,0 - 200,0 ms] Insira o tempo de diferenciagdo do controlador de velocidade. O diferenciador ndo responde a um erro constante.
Ele fornece um ganho proporcional a taxa de variacdo do feedback de velocidade. Quanto mais rapido o erro
mudar, maior sera o ganho do diferenciador. O ganho é proporcional a velocidade de variacdo dos erros. A
configuragdo deste parametro em zero, desativa o diferenciador. Este parametro é utilizado com o par. 1-00,
opgdo Malha fech. veloc. [1].

7-05 Limite do Ganho Diferencial do PID de velocidade

Range: Funcao:

5.000% [1.0 - 20.0] Programe um limite para o ganho fornecido pelo diferenciador. Como o ganho diferencial aumenta nas freqiién-
cias mais altas, limitar o ganho pode ser recomendavel. Por exemplo, programar uma conexdo-D pura, em
freqiiéncias baixas, e uma conexdo-D constante, nas freqiiéncias mais altas. Este pardmetro é utilizado com o
par. 1-00, opgdo Malha fech. veloc. [1].

7-06 Tempo d FiltrPassabaixa d PID d veloc

Range: Funcao:

10,0 ms* [1,0 - 100,0 ms] Programe uma constante de tempo para o filtro passa baixa do controle de velocidade. O filtro passa baixa
melhora o desempenho em regime estavel e amortece as oscilagdes do sinal de feedback. Esta é uma vantagem
se houver muito ruido no sistema; veja a ilustracdo a seguir. Por exemplo, se for programada uma constante de
tempo (T) de 100 ms, a freqliéncia de corte do filtro passa-baixa sera 1/0,1 = 10 RAD/s, correspondendo a (10/2
x p) = 1,6 Hz. O regulador do PID somente regula um sinal de feedback que varia menos de 1,6 Hz, em fre-
qliéncia. Se a variagdo da freqliéncia do sinal de feedback for superior a 1,6 Hz, o regulador PID ndo responde.
ConfiguragGes praticas do Par 7-06, efetuadas a partir do nimero de pulsos por revolugéo do encoder:
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PPR do Encoder Par. 7-06
512 10 ms
1024 5ms
2048 2 ms
4096 1ms

Observe que uma filtragem rigorosa pode ser prejudicial para o desempenho dindmico.
Este parametro é utilizado com o controle do par. 1-00 Malha fech. veloc. [1] e Torque [2].
O tempo de filtro em fluxo sem sensor deve ser ajustado para 3-5 ms.

Feedback

Sinal de feedback interrompido

t 0.6 1 (Seg.)
Fire 4o poses tand
fg = 10 Hz

Sinal de feedback filtrado

Feedback

1752428310 0.6 1 (Seg)

7-08 Fator Feed Forward PID Veloc

Range:

0%* [0 - 500%)]

Funcao:

O sinal de referéncia contorna o controlador de velocidade de acordo com um valor especificado. Este recurso
aumenta o desempenho dindmico da malha de controle de velocidade.

2.10.3. 7-2* Feedb. do Ctrl. de Processo

Selecione as fontes de feedback para o Controle do PID de Processo e como esse feedback devera ser tratado.

7-20 Fonte de Feedback 1 PID de Processo

Option:

(] *
(1
(2]
(3]

[4]
[5]
[6]
[7]
(8]

Sem fungdo

Entrada analdgica 53
Entrada analdgica 54

Entrad d frequiénc 29
(somente para o FC
302)

Entrad d freqtiénc 33
Feedb. do bus 1
Feedb. do bus 2
Entr. Anal. X30/11
Entr. Anal. X30/12

Funcao:

0 sinal de feedback efetivo é composto pela soma de até dois sinais de entrada diferentes.
Selecione qual entrada do conversor de freqtiéncia deve ser tratada como fonte do primeiro desses sinais. O
segundo sinal de entrada é definido no par. 7-22.
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7-22 Fonte de Feedback 2 PID de Processo
Option: Funcao:

0O sinal de feedback efetivo é composto pela soma de até dois sinais de entrada diferentes. Selecione qual
entrada do conversor de freqiiéncia deve ser tratada como fonte do segundo desses sinais. O primeiro sinal de
entrada € definido no par. 7-21.

[0 * Sem fungao

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54

[3] Entrad d frequiénc 29
(somente para o FC
302)

[4] Entrad d frequénc 33

[5] Feedb. do bus 1

[6] Feedb. do bus 2

[71 Entr. Anal. X30/11

[8] Entr. Anal. X30/12

2.10.4. 7-3* Ctrl. PID de Processo

Pardmetros para configurar o controle do PID de Processo.

7-30 Controle Normal/Inverso do PID de Proc

Option: Funcao:
Os controles normal e inverso sdo implementados introduzindo-se a diferenga entre o sinal de referéncia e o
sinal de feedback.

[0] * Normal Programa o controle de processo para aumentar a freqiiéncia de saida.

[1] Inverso Programa o controle de processo para diminuir a freqiiéncia de saida.

7-31 Anti Windup PID de Proc

Option: Funcao:
[0] £ Off (Desligado) Cessa a regulagdo de um erro, quando a freqiiéncia de saida ndo puder mais ser ajustada.
[1] On (Ligado) Continua a regulagéo de um erro, inclusive quando a freqiéncia de saida ndo puder ser aumentada ou diminuida.

7-32 Valor Inicial do Ctrir do PID de Proc
Range: Funcao:

0 RPM* [0 a 6.000 RPM] Insira a velocidade do motor a ser alcangada como um sinal inicial, para o comego do controle de PID. Quando
a energia for chaveada, o conversor de freqliéncia comegara a acelerar e, em seguida, a funcionar sob o controle
da velocidade de malha aberta. Posteriormente, quando a velocidade de partida do PID de Processo for atingida,
o conversor de frequiéncia passara o controle para o PID de Processo.

7-33 Ganho Proporcional do PID de Proc

Range: Funcao:
0,01 N /A* [0,00 - 10,00 N/A] Insira o ganho proporcional do PID. O ganho proporcional multiplica o erro entre o ponto de definigao e o sinal
de feedback.

7-34 Tempo de Integr. do PID de Proc
Range: Funcao:

10.000,00 ok [0.01 - 10000.00] Insira o tempo de integragdo do PID. O integrador fornece um ganho crescente, enquanto houver um erro
constante entre o ponto programado e o sinal de feedback. O tempo de integragdo é aquele requerido pelo
integrador para alcangar o mesmo ganho que o ganho proporcional.
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7-35 Tempo de Difer. do PID de Proc
Range: Funcao:

0,00 ¥ [0,00 - 10,00 s] Insira o tempo de diferencial do PID. O diferenciador ndo responde a um erro que for constante, porém, gera
um ganho somente quando houver uma variagdo no erro. Quanto menor o tempo diferencial do PID tanto maior
serd o ganho do diferenciador.

7-36 Limite do Ganho Dif. do PID de Processo
Range: Funcao:

5,0 N/A* [1,0 - 50,0 N/A] Insira um limite para o ganho do diferenciador (GD). Se ndo houver um limite, 0 GD aumentara quando ocorrerem
mudangas rapidas. Limite o GD para obter um ganho de diferenciador puro, em mudangas lentas, e um ganho
constante de diferenciador, para mudangas rapidas.

7-38 Fator do Feed Forward PID de Proc.
Range: Funcao:

0%* [0 - 500%] Insira o fator de avanco (FF - feed forward) do PID. O fator FF envia uma fragéo constante do sinal de referéncia,
para contornar o controle do PID de modo que este controle afete somente a fragdo restante do sinal de controle.
Qualquer alteragdo neste parametro tera um efeito direto na velocidade do motor. Quando o fator FF é ativado,
ele gera menos flutuages no sinal e uma dinamica alta, ao alterar o setpoint. O Par. 7-38 esta ativo quando o
par. 1-00 Modo Configuragdo estiver programado para [3] Processo.

7-39 Larg Banda Na Refer.
Range: Funcdo:

5o, ¥ [0 - 200%] Inserir a Largura Banda Na Referéncia. Quando o Erro de Controle do PID (a diferenga entre a referéncia e o
feedback) for menor que o valor programado neste parametro, o bit de status Na Referéncia sera alto, ou seja,
=1.

2.11. Parametros: Comunicagoes e Opcionais

2.11.1. 8-** Com. e Opcionais

Grupo de parametros para configurar as comunicagdes e opcionais.

2.11.2. 8-0* Programac Gerais

Configuragdes gerais para comunicagdes e opcionais:

8-01 Tipo de Controle
A configuracdo neste parametro prevalece sobre as dos par. 8-50 a 8-56.

[0] * Digital e Control Wrd ~ Controle utilizando a entrada digital e a control word.
[1] Somente Digital Controle utilizando somente as entradas digitais.
[2] Somente Control Word Controle utilizando somente a control word.

8-02 Origem do Controle

Option: Funcao:
[0] None

[1] RS485 do FC

[2] USB do FC

[3] Opcional A

[4] Opcional B

[5] Opcional CO

[6] Opcional C1

[ary

07
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[30]

Range:

Can externo

1.0s* [0.1 - 18000.0 s]

M Guia de Programagao do FC300

Selecione a origem da control word: uma das duas interfaces seriais ou um dos quatro opcionais instalados.

Durante a energizagdo inicial o conversor de freqiiéncia programa automaticamente este parametro para Op-

cional A[3], se ele detectar um opcional de fieldbus valido instalado no slot A. Se o opcional for removido, o

conversor de freqiéncia detecta uma alteragdo na configuragdo, reprograma o par. 8-02 com a configuragdo

padrdo FCRS485, e em seguida, desarma. Se um opcional for instalado ap6s a energizagdo inicial, a configuragdo

do par. 8-02 ndo ira alterar, porém o conversor de freqiiéncia desarmara e exibira: Alarme 67 Mdng d opcionl

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

8-03 Tempo de Timeout da Control Word

Funcao:

Insira o tempo méaximo esperado entre a recepgdo de dois telegramas consecutivos. Se este tempo for excedido,

é indicativo de que a comunicagdo serial foi interrompida. A fungdo selecionada no par. 8-04 Fungéo Timeout da

Control Word sera entdo executada. O contador de timeout é disparado por uma control word valida.

8-04 Funcao Timeout da Control Word

Option:
(1 *
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[71
[8]
(9]
[10]

Off (Desligado)

Congelar Saida
Parada

Jogging

Velocidade Velocidade
Parada e desarme
Selec.setup 1

Select setup 2
Select.setup 3
Select.setup 4

Funcao:

Selecione a fungdo do timeout. A fungdo de timeout é ativada quando a atualizagdo da control word falhar,

durante o intervalo de tempo especificado no par. 8-03 7empo de Timeout da Control Word.

Off (Desligado) [0]: Restabelecer o controle, através do barramento serial (Fieldbus ou padrdo), utili-
zando a control word mais recente.

Congelar saida [1]: Congelar a freqiiéncia de saida até que a comunicagdo se restabeleca.
Parada [2]: Parar com o reinicio automatico quando a comunicagdo for restabelecida.
Jogging [3]: Fazer o motor funcionar na freqiiéncia de JOG, até que a comunicagdo seja restabelecida.

Freq. max. [4]: Fazer o motor funcionar na freqliéncia maxima, até que a comunicagdo seja restabe-
lecida.

Parada e desarme [5]: Parar o motor, em seguida, reinicializar o conversor de freqiiéncia, a fim de
reiniciar a operagdo. por meio do fieldbus, do botdo de reset no LCP ou através de uma entrada digital.

Selecionar setup 1-4 [7] - [10]: Esta opgao altera o setup, no restabelecimento da comunicagéo, depois
de um timeout de control word. Se a comunicagdo for restabelecida, cancelando o timeout, o par. 8-05
Fungao Final do Timeout define se deve restabelecer o setup, ativo antes do timeout, ou manter o
setup estabelecido pela fungdo timeout. Observe a seguinte configuragdo necesséria para efetuar a
mudanga do setup, ap6s um timeout: Programe o par. 0-10 Setup Ativo para Setup Mdltiplo [9], e
selecione a conexdo relevante definida no par. 0-12 Este Setup é dependente de.

Selecione a agdo apds receber uma control word valida, depois de um timeout. Este parametro esta ativo somente
quando o par. 8-04 estiver programado para [Setup 1-4].

8-05 Funcao Final do Timeout

[0]

[ *

108

Reter setup

Retomar setup

Retém o setup selecionado no par. 8-04 e exibe uma adverténcia, até que o par. 8-06 alterne. Em
seguida, o conversor de freqiiéncia restabelece o seu setup original.

Restabelece o setup que estava ativo antes do timeout.
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8-06 Reset do Timeout da Control Word

Option:
[0 *
[1]

Funcdo:

N&o reinicializar

Reinicializar Selecione Reinicializar [1] para retornar o conversor de freqiiéncia ao setup original, imediatamente, ap6s um
timeout da control word. Quando o valor é programado para Reinicializar[1], o conversor de freqiéncia executa
o reset e, em seguida, reverte imediatamente para a configuragdo Ndo reinicializar [0].
Selecionar Néo reinicializar [0] para manter o setup especificado no par. 8-04, opgdes Selecionar setup 1 a 4,
imediatamente apds um timeout da control word.
Este parametro estd ativo somente quando Reter setup [0] foi selecionado no par. 8-05 Fungéo Final do Timeout.

8-07 Trigger de Diagnostico

Option:
(0] *

[1]

2]

Funcao:

Desativado

Disparar em alarmes

Disp alarm/advertnc. Este parametro ativa e controla a fungdo de diagndsticos do conversor de freqiiéncia, e permite a expansdo dos
dados do diagndstico para 24 bytes.

NOTA!
Ele esta relacionado somente ao Profibus.

- Inativo[0]: N&o enviar os dados do diagndstico estendido, se eles surgirem no conversor de freqiiéncia.

- Disparar em alarmes [1]: Envie os dados do diagndstico estendido quando um ou mais alarmes surgir
no par. de alarme 16-90 ou 9-53.

- Disp alarmyadvertnc. [2]: Envie os dados do diagndstico estendido se um ou mais alarmes/adverténcias
surgir nos par. 16-90, 9-53 de alarme ou no par. 16-92 de adverténcia.

O conteldo da estrutura do diagndstico estendido é o seguinte:

Byte Conteldo Descricdo
0-5 Dados do Diagnostico DP Pa- Dados do Diagnostico DP Padrdao

drao
6 Comprim. do PDU xx Cabecalho dos dados do diagndstico estendido
7 Tipo de status = 0x81 Cabegalho dos dados do diagndstico estendido
8 Slot =0 Cabegalho dos dados do diagndstico estendido
9 Info de status = 0 Cabegalho dos dados do diagnéstico estendido
10-13 Par. 16-92 VLT Warning word do VLT
14 -17 16-03 Status word Status Word
18- 21 16-90 Alarm word Alarm word do VLT.
22-23 9-53 Warning Word do Profibus Warning word de comunicagdo (Profibus)

A ativacdo dos diagndsticos pode provocar um aumento de trafego no barramento. As fungbes de diagndstico
ndo sdo suportadas por todos os tipos de fieldbus.

2.11.3. 8-1* Prgrmag¢Cntrl Word

Pardmetros para configurar o perfil da control word dos opcionais.

8-10 Perfil da Control Word

Option:
o1 *

[1]

(5]

(7]

Funcdo:
Perfil do FC
Perfil do PROFIdrive
ODVA
CANopen DSP 402 Selecione a interpretagdo da control word e status word que corresponda ao fieldbus instalado. Somente as

selegBes validas para o fieldbus, instalado no slot A, serdo visiveis no display do LCP.
Para orientagGes sobre a selegdo do Perfil do FC[0] e Perfil do PROFIdrive [1], consulte a segdo Comunicagdo
serial via Interface RS 485.
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Para outras orientagdes sobre a selecdo do Perfil do PROFIdrive [1], ODVA [5] e o CANopen DSP 402 [7)],
consulte as InstrugGes Operacionais relativas ao fieldbus instalado.

8-13 Status Word STW Configuravel

Option: Funcao:
Este parametro ativa a configuragdo dos bits 12 — 15, na status word.
[0] Sem fungdo
[1] * Perfil padrdo A fungdo do bit corresponde a do padrdo de perfil selecionado no par. 8-10.
[2] Somente Alarme 68 Programado somente no caso de um Alarme 68.
[3] Desarme exceto Alarm  Programado no caso de um desarme, exceto se o desarme for executado por um Alarme 68.
68
[16] Status.T37 DI O bit indica o status do terminal 37.

“0” indica que o T37 esta baixo (parada segura)
“1” indica que o T37 esta alto (normal)

2.11.4. 8-3* Config Port de Com

Parametros para configurar a Porta FC.

8-30 Protocolo

Option: Funcao:
[0] £ FC
[1] FC MC Selecionar o protocolo para a porta do FC (padrdo).

8-31 Endereco
Range: Funcao:

1% [1-126] Insira o enderego para a porta do FC (padrdo).
Intervalo valido: 1 - 126.

8-32 Baud rate da porta do FC

Option: Funcao:

[0] 2400 Baud

[1] 4800 Baud

(21 * 9600 Baud

[3] 19200 Baud

[4] 38400 Baud

[7] 115200 Baud Selegdo da taxa baud para a porta do FC (padrdo).

8-35 Atraso Minimo de Resposta
Range: Funcdo:

10 ms* [1 - 500 ms] Especifique o tempo de atraso minimo entre o recebimento de uma solicitagdo e a transmissdo de uma resposta.
E o tempo utilizado para contornar os atrasos de retorno do modem.

8-36 Atraso Max de Resposta Atraso Max de Resposta
Range: Funcao:

5.000 ms* [1 - 10.000 ms] Especifique um tempo de atraso maximo permitido entre a transmisséo de uma solicitagdo e o recebimento da
resposta. Exceder este atraso causara um timeout da control word.

8-37 Atraso Max Inter-Caractere
Range: Funcdo:

25 ms* [0 - 30 ms] Especifique o maximo intervalo de tempo permitido entre a recepgdo de dois bytes. Este pardmetro ativa o
timeout, se a transmissdo for interrompida.

—
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Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-30 estiver programado para protocolo FC MC[1].

8-40 Conj. Protocolo MC do FC

Option: Funcao:

[1] * Telegrama padrao 1

[200] Telegrama personaliza- Permite o uso de telegramas liviemente configuraveis ou telegramas padrdo para a porta do FC.
do

2.11.5. 8-5* Digital/Bus

Pardmetros para configurar a fusdo da control word do Digital/Bus.

8-50 Selegdo de Parada por Inércia
Selecione o controle da funcdo de parada por inércia, por meio dos terminais (entrada digital) e/ou pelo barramento.

[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] E Ldgico

[3] * OU Ldgico
NOTA!

Este parametro estd ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver programado para [0] Digital e control word.

8-51 Selegao de Parada Rapida

Option: Funcao:

[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] E Ldgico

[3] * OU Ldgico Selecionar o controle da fungdo de Parada Rapida, por meio dos terminais (entrada digital) e/ou pelo barra-
mento.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver programado
para [0] Digital e control word.

8-52 Selegdo de Frenagem CC
Selecione o controle do freio CC por meio dos terminais (entrada digital) e/ou pelo fieldbus.

[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] E Logico

[31* OU Ldgico
NOTA!

Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver programado para [0] Digital e control word.

MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 111



2. Como programar M Guia de Programagao do FC300

8-53 Selecao da Partida

Selecione o controle da fungdo partida do conversor de freqiiéncia, através dos terminais (entrada digital) e/ou através
do fieldbus.

[0] Entrada digital

[1] Bus Ativa o comando Partida, se este for transmitido através da porta de comunicacdo serial ou do op-
cional de fieldbus.

[2] E Légico Ativa o comando Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente através
de uma das entradas digitais.

[3] * OU Ldgico Ativa o comando de Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma
das entradas digitais.

NOTA!

Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver programado para [0] Digital e control word.

8-54 Selecao da Reversao

Option: Funcao:

[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] E Légico

[3] X OU Légico Selecione o controle da fungdo da reversdo do conversor de freqiiéncia, através dos terminais (entrada digital)

e/ou através do fieldbus.

Selecione Bus [1] para ativar o Comando reversdo, através da porta de comunicagao serial ou do opcional de
fieldbus.

Se for selecionada Ldgica E£[2], deve-se ativar o Comando reversdo, através do fieldbus/porta de comunicagéo
serial, E adicionalmente por meio de uma das entradas digitais.

Selecione Ldgica OU[3] para ativar o Comando reversdo, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial,
OU através de uma das entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01, 7ipo de Controle, estiver programado
para [0] Digital e control word.

8-55 Selecao do Setup

Selecione o controle da selegdo do setup do conversor de freqiiéncia, através dos terminais (entrada digital) e/ou pelo
fieldbus.

[0] Entrada digital
[1] Bus Ativa a selecdo do setup através da porta de comunicagdo serial ou do opcional do fieldbus.
[2] E Légico Ativa a selegdo do setup, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente através
de uma das entradas digitais.
[3] £ OU Ldgico Ativa a selegdo do setup, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma das
entradas digitais.
NOTA!

Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver programado para [0] Digital e control word.

8-56 Selecao da Referéncia Pré-definida

Escolha o controle da selecdo da Referéncia Predefinida do conversor de freqliéncia, através dos terminais (entrada
digital) e/ou através do fieldbus.
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[0] Entrada digital

[1] Bus Ativa a selegdo da Referéncia Predefinida, através da porta de comunicagdo serial ou do opcional do
fieldbus.

[2] E Ldgico Ativa a selegdo da Referéncia Predefinida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adi-
cionalmente através de uma das entradas digitais.

[3] * OU Ldgico Ativa a escolha da Referéncia Predefinida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU atra-
vés de uma das entradas digitais.

NOTA!

Este parametro estd ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver programado para [0] Digital e control word.

2.11.6. 8-9* Bus Jog

Parametros para configurar o Barramento do Jog.

8-90 Velocidade de Jog 1 via Bus
Range: Funcao:

100 RPM* [0 até o par. 4-13 RPM] Insira a velocidade de jog. Esta é uma velocidade de jog fixa, ativada através da porta serial ou do fieldbus.

8-91 Velocidade de Jog 2 via Bus
Range: Funcao:

200 RPM* [0 até o par. 4-13 RPM]  Inserir a velocidade de jog. Esta é uma velocidade de jog fixa ativada através da porta serial ou do opcional de
fieldbus.

2.12. Parametros: Profibus

2,12.1. 9-** Profibus

Grupo de parametros para todos os parametros especificos do Profibus.

9-00 Setpoint
Range: Funcao:

0¥ [0-65535] Este parametro recebe a referéncia ciclica da Classe Mestre 2. Se a prioridade de controle estiver programada
para Mestre Classe 2, a referéncia do conversor de freqliéncia é adotada deste parametro, enquanto que a
referéncia ciclica sera ignorada.

9-07 Valor Real
Range: Funcdo:

0% [0-65535] Este parametro fornece o MAV para um Mestre Classe 2. O parametro é valido se a prioridade estiver programada
para Mestre Classe 2.

9-15 Configuracao de Gravar do PCD

Matriz [10]

Nenhum

3-02 Referéncia Mini-
ma

3-03 Referéncia Maxi-
ma
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3-12 Valor de Catch
Up/Slow Down

3-42 Tempo de Desa-
celeragdo da Rampa 1

3-52 Tempo de Desa-
celeragdo da Rampa 2

3-81 Tempo de Rampa
da Parada Rapida

4-13 Lim. Superior da
Veloc do Motor [RPM]

4-17 Limite de Torque
do Modo Gerador

7-29 Feedback Maximo

8-91 Velocidade de Jog
2 via Bus

16-82 REF 1 do Field-
bus

34-02 PCD 2 Gravar ho
MCO

34-04 PCD 4 Gravar ho
MCO

34-06 PCD 6 Gravar no
MCO

34-08 PCD 8 Gravar ho
MCO

34-10 PCD 10 Gravar  Selecione os parametros a serem atribuidos ao PCD 3 até 10 dos telegramas. A quantidade de PCDs disponiveis
no MCO depende do tipo de telegrama. Os valores nos PCDs de 3 até 10 serdo entdo gravados nos parametros selecio-

—
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nados, como valores de dados. Alternativamente, pode-se especificar um telegrama padrdo de Profibus no par.
9-22.

9-16 Configuracao de Leitura do PCD

Matriz [10]

16-00 Control Word

16-02 Referéncia %

16-04 Valor Real Prin-
cipal [Unidade]

16-09 Leitura Persona-
lizada

16-11 Poténcia [hp]

16-13 Freqliéncia

16-16 Torque [Nm]
16-17 Velocidade
[RPM]

16-19 Sensor de Tem-
peratura KTY

16-30 Tensdo do Bar-
ramento CC

16-33 Energia de Fre-
nagem /2 min 16-34
Temp. do Dissipador de
Calor

16-38 Estado do SLC

16-50 Referéncia Ex-
terna

16-52 Feedback [Uni-
dade]

[y
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16-60 Entrada Digital

16-62 Entrada Analégi-
ca 53

16-64 Entrada Analdgi-
ca 54

16-66 Saida Digital
[bin]

16-68 Entr. de Freq. 33
[Hz]

16-70 Saida de Pulso
29 [Hz]

16-84 StatusWord do
Opcional d Comunica-
cdo [Binario]

16-90 Alarm Word

16-92 Warning Word

16-94 Status Word Es-

tendida

34-21 PCD 1 Leitura a
partir do MCO

34-23 PCD 3 Leitura a
partir do MCO

34-25 PCD 5 Leitura a
partir do MCO

—
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34-27 PCD 7 Leitura a
partir do MCO
34-28 PCD 8 Leitura a
partir do MCO
34-29 PCD 9 Leitura a
partir do MCO

34-30 PCD 10 Leitura a
partir do MCO

34-40 Entradas Digitais
34-41 Saidas Digitais
34-50 Posigdo Real

34-51 Posigdo Coman-

dada

34-52 Posigdo Real do

Mestre

34-53 Posicéo do Indi-

ce do Escravo

34-54 Posicéo do Indi-

ce do Mestre

34-55 Posigdo da Curva

34-56 Erro de Rastrea-

mento

34-57 Erro de Sincro-

nismo

34-58 Velocidade Real

34-59 Velocidade Real

do Mestre

34-60 Status do Sincro-

nismo

34-61 Status do Eixo

34-62 Status do Pro-  Selecione os parametros a serem atribuidos ao PCD 3 até 10 dos telegramas. A quantidade de PCDs disponiveis

grama depende do tipo de telegrama. Os PCDs de 3 a 10 contém os valores reais dos dados dos parametros selecio-
nados. Para os telegramas de Profibus padrdo, consulte o par. 9-22.

9-18 Endereco do NO

Range: Funcao:

126% [0 - 126] Insira o endereco da estagdo neste parametro ou, alternativamente, na chave de hardware. Para ajustar o en-
derego da estagdo no par. 9-18, a chave de hardware deve estar programada com 126 ou 127 (ou seja, todas
as chaves programadas para ‘on’ (ligada)). Do contrario, o pardmetro exibira a configuracdo real da chave.

9-22 Selecao de Telegrama

Option: Funcio:

[1] Telegrama padrdo 1

[101] PPO 1

[102] PPO 2

[103] PPO 3

[104] PPO 4

[105] PPO 5

[106] PPO 6

[107] PPO 7

(o8] * PPO 8 Somente leitura.
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Exibe a configuragao do telegrama do Profibus.

9-23 Parametros para Sinais

Matriz [1000]
Somente leitura

Este parametro contém uma lista de sinais disponiveis que podem ser selecionados nos par. 9-15 e 9-16.

9-27 Edicao do Parametro

Option: Funcao:

Pode-se editar parametros por intermédio do Profibus, da Interface RS485 padrdo ou do LCP.
[0] Desativado Desativa a edigdo pelo Profibus.
[1] * Ativado Ativa a edigdo pelo Profibus.

9-28 Controle de Processo

Option: Funcao:
O controle do processo (configuragdo da Control Word, referéncia de velocidade e dados do processo) é possivel
através do Profibus ou do fieldbus padréo, porém, ndo de ambos simultaneamente. O controle local é sempre
possivel por meio do LCP. O controle, via controle de processo, € possivel ou pelos terminais ou pelo fieldbus,
dependendo das programagGes dos par. 8-50 a 8-56.

[0] Desativado Desativa o controle de processo por intermédio do Profibus e ativa esse controle de processo por meio do fieldbus
padrdo ou de Profibus Classe Mestre 2.

[1] * Ativar mestreCiclico Ativa o controle de processo por intermédio do Profibus Classe Mestre 1 e o desativa por meio do fieldbus padrdo
ou do Profibus Classe Mestre 2.

9-44 Contador da Mens de Defeito
Range: Funcao:

0¥ [0-65535] Este parametro exibe o nimero de eventos de erro armazenados nos par. 9-45 e 9-47. A capacidade maxima do
buffer é de oito eventos de erro. O buffer e o contador sdo zerados pelo reset ou pela energizagdo.

9-45 Cadigo do Defeito
Range: Funcao:

0* [0-0] Este buffer contém a alarm word de todos os alarmes e adverténcias que ocorreram, desde o Gltimo reset ou
energizagdo. A capacidade maxima do buffer é de oito eventos de erro.

9-47 N2 do Defeito
Range: Funcao:

0¥ [0- 0] Este buffer contém o nimero de alarmes (p.exemplo, 2 para erro de live zero, 4 para perda de fase da rede
elétrica), para todos os alarmes e adverténcias que ocorreram desde o Ultimo reset ou energizagdo. A capacidade
méxima do buffer é de oito eventos de erro.

9-52 Contador da Situacao do defeito
Range: Funcao:

0* [0 - 1000] Exibe o niimero de eventos de erro que ocorreram desde o Ultimo reset de energizagdo.

9-53 Warning Word do Profibus

Este parametro exibe adverténcias de comunicagdo do Profibus. Consulte as Instrucées Operacionais do Profibus para
descricdo detalhada.

Somente leitura

—
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&

Significado:

Conexdo com o mestre DP ndo esta ok

N&o usado

O FDL (Camada da conexdo de Dados do Fieldbus) ndo esta ok
Recebido comando de limpar dados

Valor real ndo estd atualizado

Pesquisa da Baudrate

O PROFIBUS ASIC ndo esté transmitindo
Inicializacdo do PROFIBUS ndo esta ok
Conversor de freqliéncia estd desarmado.

Erro interno de CAN

10 Os dados de configuragdo do PLC estdo errados.
11 ID errado enviado pelo PLC

12 Ocorreu erro interno

13 Nao configurado

14 Timeout ativo

15 Adverténcia 34 ativa

VN UswN~ Ol

9-63 Baud Rate Real
Option: Funcao:

Este parametro exibe a baud rate real do Profibus. O Profibus Mestre estabelece a baud rate automaticamente.

Somente leitura

[o] 9,6 kbit/s

[1] 19,2 kbit/s
[2] 93,75 kbit/s
[3] 187,5 kbit/s
[4] 500 kbit/s
[6] 1.500 kbit/s
[7] 3.000 kbit/s
[8] 6.000 kbit/s
[9] 12.000 kbit/s
[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 kbit/s
[255] BaudRate i encontrad

9-64 Identificacao do Dispositivo
Range: Funcao:

o* [0-0] Este parametro exibe a identificacdo do dispositivo. Consulte as Instrugbes Operacionais do Profibus, MG33CXYY,
para descricdo detalhada.

9-65 Numero do Perfil
Range: Funcao:

Somente leitura

0* [0-0] Este parametro contém a identificagdo do perfil. O byte 1 contém o nimero do perfil e o byte 2, o nimero da
versdo do perfil.

NOTA!
Este parametro ndo é visivel por meio do LCP.

9-67 Control Word 1
Range: Funcao:

0% [0-65535] Este parametro aceita a Control Word de um Mestre Classe 2, no mesmo formato do PCD 1.
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9-68 Status Word 1
Range: Funcao:

0* [0-65535] Este parémetro entrega a Status word para o Mestre Classe 2, no mesmo formato que o PCD 2.

9-70 Editar SetUp
Option: Funcao:

Selecionar o setup a ser editado.

[0] Setup de fabrica Utiliza os dados padrao. Esta opgdo pode ser utilizada como fonte de dados, caso se deseje retornar os outros
setups a um estado conhecido.

[1] * Setup 1 Edita o Setup 1.
[2] Setup 2 Edita o Setup 2.
[3] Setup 3 Edita o Setup 3.
[4] Setup 4 Edita o Setup 4.
[9] Setup ativo Segue o setup ativo, selecionado no par. 0-10.

Este parametro é exclusivo do LCP e fieldbuses. Consulte também o par. 0-11 Fditar setup

9-71 Vr Dados Salvos Profibus
Option: Funcao:

Os valores de parametro, alterados por intermédio do Profibus, ndo sdo gravados automaticamente na memoria
ndo volatil. Utilize este parametro para ativar uma fungéo que grave os valores de pardmetros na EEPROM, de
modo que os valores alterados serdo mantidos ao desligar a unidade.

[0] * Off (Desligado) Desativa a fungdo de armazenagem ndo volatil.
[1] Gravar setup edigdo Grava todos os valores de parametro, do setup selecionado no par. 9-70, na memoria ndo volatil. A selegdo
retorna para Off (Desligado) [0] quando todos os valores forem gravados.

[2] Gravar todos setups Grava todos os valores de parametro, de todos os setups, na memdria ndo volatil. A selegdo retorna a Off
(Desligado) [0] quando todos os valores dos parametros forem gravados.

9-72 ProfibusDriveReset

Option: Funcao:

[0] * Nenhuma agdo

[1] Reset na energizagdo  Reinicializa o conversor de freqliéncia na energizagdo, relativamente ao ciclo de energizaggo.

[3] Reset opcionl d comn  Reinicializa somente o opcional do Profibus, o que € Util apds a alteragdo de determinadas programagoes no

grupo de parametros 9-**, p.ex., o par. 9-18.
Quando reinicializado, o conversor de freqiiéncia desaparece do fieldbus, o que pode causar um erro de comu-
nicagdo do mestre.

9-80 Parametros Definidos (1)

Matriz [116]
Sem acesso ao LCP

Somente leitura

0¥ [0-115] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros definidos do conversor de freqiiéncia, disponiveis para
o Profibus.

9-81 Parametros Definidos (2)

Matriz [116]

Sem acesso ao LCP

—
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Somente leitura

0¥ [0-115] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros definidos do conversor de freqiiéncia, disponiveis para
o Profibus.

9-82 Parametros Definidos (3)

Matriz [116]
Sem acesso ao LCP
Somente leitura

o* [0 - 115] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros definidos do conversor de freqtiéncia, disponiveis para
o Profibus.

9-83 Parametros Definidos (4)

Matriz [116]
Sem acesso ao LCP
Somente leitura

o* [0 - 115] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros definidos do conversor de freqtiéncia, disponiveis para
o Profibus.

9-84 Param Definidos (5)

Range: Funcao:
Matriz [116]
Sem acesso ao LCP
Somente leitura

o* [0 - 115] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros definidos do conversor de freqtiéncia, disponiveis para
o Profibus.

9-90 Parametros Alterados (1)

Este parametro exibe uma lista de todos os parametros do conversor de freqiiéncia que diferem da configuracdo
padrao.

Matriz [116]
Sem acesso ao LCP

Somente leitura

0* [0-115]

9-91 Parametros Alterados (2)

Este parametro exibe uma lista de todos os paréametros do conversor de freqiiéncia que diferem da configuragdo
padrao.

Matriz [116]

Sem acesso ao LCP
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Somente leitura

0* [0-115]

9-92 Parametros Alterados (3)

Este parametro exibe uma lista de todos os parametros do conversor de freqiiéncia que diferem da configuracdo
padrao.

Matriz [116]
Sem acesso ao LCP

Somente leitura

0* [0-115]

9-94 Parametros Alterados (5)

Este parametro exibe uma lista de todos os parédmetros do conversor de freqiiéncia que diferem da configuracdo
padrao.

Matriz [116]
Sem acesso ao LCP

Somente leitura

0* [0-115]

2.13. Parametros: DeviceNet CAN Fieldbus

2.13.1. 10-** DeviceNet e CAN Fieldbus
Grupo de parametros dos parametros do DeviceNet, CAN, fieldbus.
2.13.2. 10-0* Programag¢ Comuns

Grupo de parametros para configurar as programagdes comuns dos opcionais do fieldbus CAN.

10-00 Protocolo CAN

Option: Funcao:
[0] CANopen
[1] * DeviceNet Confira o protocolo da CAN ativa.

NOTA!
As opcOes dependem do opcional instalado.

10-01 Selecao de Baud Rate

Option: Funcao:
[16] 10 Kbps
[17] 20 Kbps
[18] 50 Kbps
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[19] 100 Kbps
[20] * 125 Kbps
[21] 250 Kbps
[22] 500 Kbps Selecione a velocidade de transmissao do fieldbus. A selegao deve corresponder a velocidade de transmissao

do mestre e dos outros nés do fieldbus.

10-02 MACID

Range: Funcdo:

63% [0 - 127] Selegdo do enderego das estacGes. Cada estagdo, conectada a mesma rede, deve ter um enderego sem com-
plexidade.

10-05 Leitura do Contador de Erros d Transm
Range: Funcao:

0* [0 - 255] Exibir o nimero de eventos de Bus Off desde a Ultima energizaggo.

10-06 Leitura do Contador de Erros d Recepg

Option: Funcao:

[0] 0 - 255 Exibir o nimero de erros de recepgdo do controle do CAN, desde a Ultima energizaggo.

10-07 Leitura do Contador de Bus off
Range: Funcao:

o* [0 - 255] Exibir o nimero de eventos de Bus Off (Bus Desligado), desde a Ultima energizaggo.

2.13.3. 10-1* DeviceNet

Parametros especifico para o fieldbus do DeviceNet.

10-10 Selecdo do Tipo de Dados de Processo

Option: Funcao:
Selecione a Instancia (telegrama) para a transmissdo de dados. As Instancias disponiveis dependem da pro-
gramacao do par. 8-10 Perfil da Control Word.
Quando o par. 8-10 for programado para [0] Perfil do FC, as opgdes [0] e [1] do par. 10-10 estardo disponiveis.
Quando o par. 8-10 for programado para [5] ODVA, as opgdes [2] e [3] do par. 10-10 estardo disponiveis.
As Instancias 100/150 e 101/151 sdo especificas da Danfoss. As Instancias 20/70 e 21/71 sdo perfis especificos
de ODVA do Drive CA.
Para orientagdo detalhada sobre a selegdo de telegrama, consulte as Instrugdes de Operagao do DeviceNet.
Observe que uma alteragdo neste parametro sera executada imediatamente.

[0] Instancia 100/150
[1] Instancia 101/151
[2] Instancia 20/70
[3] Instancia 21/71

10-11 Gravacao de Config dos Dados de Processo
Option: Funcao:
0] * Nenhum

3-02 Referéncia Mini-

ma

3-03 Referéncia Maxi-

ma

3-12 Valor de Catch

Up/Slow Down

3-41 Tempo de acele-
racdo da rampa 1

[ary
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3-51 Tempo de acele-
ragdo da rampa 2

3-80 Tempo de Rampa
do Jog

4-11 Lim. Inferior da
Veloc. do Motor [RPM]

4-16 Limite de Torque
do Modo Motor

7-28 Feedback Minimo

8-90 Velocidade de Jog
1 via Bus

16-80 CTW 1 do Field-

bus (Fixo)

34-01 PCD 1 Gravar no
MCO

34-03 PCD 3 Gravar no
MCO

34-05 PCD 5 Gravar ho
MCO

34-07 PCD 7 Gravar no
MCO

34-09 PCD 9 Gravar ho
MCO

—
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10-12 Leitura de Config dos Dados d Processo
Option: Funcao:

Nenhum

16-01 Referéncia [Uni-
dade]

16-03 Status Word (Fi-
xa)

16-05 Valor Real Prin-
cipal (%) (Fixo)

16-11 Poténcia [hp]

16-13 Freqgliéncia

16-16 Torque [Nm]

16-18 Térmico Calcula-
do do Motor

16-21 Angulo de Fase

16-32 Energia de Fre-
nagem/s

16-34 Temp. do Dissi-
pador de Calor.

16-38 Estado do SLC

16-50 Referéncia Ex-
terna

16-52 Feedback [Uni-
dade]

16-60 Entrada Digital

[y

MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 25



2. Como programar M Guia de Programagao do FC300

16-62 Entrada Analégi-
ca 53

16-64 Entrada Analdgi-
ca 54

16-66 Saida Digital
[bin]

16-68 Entr. Pulso #33
[Hz]

16-70 Saida de Pulso
#29 [Hz]

16-84 StatusWord do
Opcional d Comunica-
cdo

16-90 Alarm Word

16-92 Warning Word

16-94 Status Word Es-
tendida

34-21 PCD 1 Leitura a
partir do MCO

34-23 PCD 3 Leitura a
partir do MCO

34-25 PCD 5 Leitura a
partir do MCO

34-27 PCD 7 Leitura a

partir do MCO

34-29 PCD 9 Leitura a
partir do MCO

—

26 MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacgao do FC300 M 2. Como programar

34-30 PCD 10 Leitura a
partir do MCO

34-40 Entradas Digitais
34-41 Saidas Digitais
34-50 Posigdo Real

34-51 Posigdo Coman-
dada

34-52 Posigdo Real do
Mestre

34-53 Posic&o do Indi-
ce do Escravo

34-54 Posic&o do Indi-
ce do Mestre
34-55 Posigdo da Curva

34-56 Erro de Rastrea-
mento

34-57 Erro de Sincro-
nismo

34-58 Velocidade Real

34-59 Velocidade Real
do Mestre

34-60 Status do Sincro-
nismo

34-61 Status do Eixo

34-62 Status do Pro-  Selecione os dados de leitura de processo para as Instancias 101/151 de Montagem de E/S. Os elementos [2]
grama e [3] desta matriz podem ser selecionados. Os elementos [0] e [1] da matriz sdo fixos.

10-13 Parametro de Adverténcia

Range: Funcao:

0% [0 - FFFF] Exibir uma Warning word especifica do DeviceNet. Um bit é associado para cada adverténcia. Consulte as Ins-
trugdes de Operagdo do DeviceNet (MG.33.DX.YY) para informagdes detalhadas.

=3

Significado:

Barramento inativo

Timeout da conexdo explicita
Conexdo de E/S

Atingido o limite de tentativas
Valor real ndo esta atualizado
Barramento do CAN desligado
Erro de envio de E/S

Erro de Inicializagdo

Sem alimentagdo de barramento
Barramento desligado

10 Erro passivo

11 Adverténcia de erro

12 Erro de MAC ID duplicado

13 Estouro da fila de RX

14 Estouro da fila de TX

15 Estouro do CAN

VCEONOUIAWNH+ O

10-14 Referéncia da Rede

Somente leitura do LCP.

Selecione a fonte de referéncia nas Instancias 21/71 e 20/70.

[0] * Off (Desligado) Ativa a referéncia via entradas analdgica/digital.

[1] On (Ligado) Ativa a referéncia via fieldbus.
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10-15 Controle da Rede

Somente leitura do LCP.

Selecione a fonte de controle nas Instancias 21/71 e 20-70.

[0] * Off (Desligado) Ativa o controle via entradas analdgica/digital.

[1] On (Ligado) ativa o controle via fieldbus.

2.13.4. 10-2* Filtros COS

Parametros para configurar a programagdo do filtro COS.

10-20 Filtro COS 1
Range: Funcao:

0000% [0 - FFFF] Insira o valor para o Filtro COS 1, para programar a mascara de filtro da Status Word. Ao operar em COS (Change-
Of-State; Mudanca de Estado), esta fungdo filtra os bits da Status Word que ndo devem ser enviados, caso eles
sejam alterados.

10-21 Filtro COS 2
Range: Funcdo:

0000%* [0 - FFFF] Insira o valor do Filtro COS 2, para programar a mascara de filtro do Valor Real Principal. Ao operar em COS
(Change-Of-State; Mudanca de Estado), esta fungdo filtra os bits no Valor Real Principal que ndo devem ser
enviados, caso eles sejam alterados.

10-22 Filtro COS 3
Range: Funcao:

0000%* [0 - FFFF] Insira o valor do Filtro COS 3, para programar a mascara de filtro do PCD 3. Ao operar em COS (Change-Of-
State, Mudanga de Estado), esta funcdo filtra os bits do PCD 3 que ndo devem ser enviados, caso eles sejam
alterados.

10-23 Filtro COS 4
Range: Funcdo:

0000%* [0 - FFFF] Inserir o valor do Filtro COS 4, para programar a mascara de filtro de filtro do PCD 4. Ao operar em COS (Change-
Of-State), esta fungdo filtra os bits do PCD 4 que ndo devem ser enviados, caso eles sejam alterados.

2.13.5. 10-3* Acesso a Parametro

Grupo de parametros que prové acesso aos parametros indexados e a definigdo do setup da programagdo.

10-30 iIndice da Matriz

Range: Funcao:

0* [0-255]
Somente leitura do Exibir os parametros de matriz. Este parametro € valido somente quando o fieldbus do DeviceNet estiver ins-
LCP. talado.

10-31 Armazenar Valores dos Dados

Option: Funcao:
Os valores de parametros, alterados por intermédio do DeviceNet, ndo sdo automaticamente gravados na me-
mdria ndo volatil. Utilize este parametro para ativar uma funcdo que grave os valores de parametros na EEPROM,
de modo que os valores alterados serdo mantidos ao desligar a unidade.

[0 * Off (Desligado) Desativa a fungdo de armazenagem ndo volatil.

—
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[1] Gravar setup edigdo Grava todos os valores de parametros do setup ativo, na memdria ndo volatil. A selegdo retorna para Off (Des-
ligado) [0] quando todos os valores forem gravados.

[2] Gravar todos setups grava todos os valores de parametro, de todos os setups, na memdria ndo volatil. A selegdo retorna a Off
(Desligado) [0] quando todos os valores dos parametros forem gravados.

10-32 Revisao do DeviceNet
Option: Funcao:

Revisdo ampla

Revisdo simplificada Exibir o nimero de revisdo do DeviceNet. Este parametro é utilizado para a criagdo de arquivo EDS.

10-33 Gravar Sempre

Option: Funcao:
[0] * Off (Desligado) Desativa a memdria ndo volatil de dados.
[1] On (Ligado) Grava os dados do parametro recebidos através da DeviceNet, na EEPROM, como padrdo.

10-39 Parametros F do Devicenet

Matriz [1000]
Sem acesso ao LCP

ok [0-0] Este parametro é utilizado para configurar o conversor de freqiiéncia, através do DeviceNet e para construir o
arquivo EDS.

2.14. Parametros: Smart Logic

2.14.1. 13-** Recursos de Prog.

0O Smart Logic Control (SLC) é essencialmente uma seqiiéncia de agdes definida pelo usuario (consulte o par. 13-52 [x]), executada pelo SLC quando o
evento associado (consulte o par. 13-51 [x]), definido pelo usuario, for avaliado como TRUE (Verdadeiro) pelo SLC. Eventos e acdes sdo numerados e
conectados em pares (estados). Isto significa que, quando o evento [0] estiver completo (atinge o valor TRUE (Verdadeiro)), a acgo [0] é executada.
Depois que isto se realiza, as condigbes do evento[1] serdo avaliadas e, se forem constatadas como TRUE, a acdo[1] sera executada, e assim por diante.
Somente um evento sera avaliado por vez. Se um evento for avaliado como FALSE (Falso), ndo acontece nada (no SLC) durante o intervalo de varredura
atual, e nenhum outro evento sera avaliado. Isto significa que, quando o SLC € iniciado, ele avalia o evento [0] (e unicamente o evento [0]) a cada
intervalo de varredura. Somente quando o evento [0] for avaliado TRUE, o SLC executa a agdo [0] e comega a avaliar o evento[1]. E possivel programar
de 1 a 20 eventos e agoes.

Quando o Ultimo evento / agdo tiver sido executado, a seqiiéncia recomeca desde o evento [0] / acéo [0]. A ilustragdo mostra um exemplo com trés
eventos / agdes:

MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 129



2. Como programar M Guia de Programagao do FC300

Iniciar evento 130BA062.13
P13-01

Estado 1

Evento 1/
Agdo 1

Estado 2

Evento 2/
Parar evento Acdo 2

P13-02

Parar evento
\ P13-02
Estado 4

Evento 4/
Agéo 4

Estado 3

Evento 3/
Agédo 3

/
/
s
~  Parar evento

<« P13-02

Iniciando e parando o SLC:

A inicializagdo e parada do SLC podem ser executadas selecionando-se On (Ligado) [1] ou Off (Desligado) [0], no par. 13-00. O SLC sempre comega no
estado 0 (onde o evento [0] é avaliado). O SLC inicia quando Iniciar Evento (definido no par. 13-01, Iniciar Evento) for avaliado como TRUE (Verdadeiro)
(desde que On (Ligado)) [1] esteja selecionado no par. 13-00). O SLC para quando Parar Evento (par. 13-02) for TRUE. O par. 13-03 reinicializa todos
os parametros do SLC e recomega a programagdo desde o inicio.

2.14.2. 13-0* Definigdes do SLC

Utilize as programagdes do SLC para ativar, desativar e reinicializar o Smart Logic Control.

13-00 Modo do Controlador SL

Option: Funcao:
[0] * Off (Desligado) Desativa o Smart Logic Controller.
[1] On (Ligado) Ativa o Smart Logic Controller.

13-01 Iniciar Evento

Option: Funcao:

[0] False (Falso)

[1] True (Verdadeiro)

[2] Em funcionamento

[3] Na Faixa

[4] Na referéncia

[5] Limite de torque

[6] Limite de corrente

[71 Fora da faixa de cor-
rente

[8] Abaixo da I baixa

[9] Acima da I alta

[10] Fora da faixa de veloci-
dade

[11] Velocidade abaixo da
baixa

[12] Acima da velocidade al-
ta
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[14] Abaixo de feedback
baixo

[16] Advrténc térmic

[18] Reversdo

[20] Alarme (desarme)

[22] Comparador 0

[24] Comparador 2

[26] Regra légica 0

[28] Regra ldgica 2

[33] Entrada digital DI18

[35] Entrada digital DI27

[37] Entrada digital DI32

[39] * Comando partida

[41] Rset Desrm

[43] Tecl ok

[45] P/Esq

[47] Tecl P/Cima

[50] Comparador 4

[60] Regra légica 4

[y

31
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Limite de torque [5] O limite de torque, programado no par. 4-16 ou 4-17, foi excedido.
Corrente limite [6] O limite de corrente do motor, programado no par. 4-18, foi excedido.
Fora da Faixa de Corr[7] A corrente do motor esta fora do intervalo programado no par. 4-18.
Abaixo da I baixa [8] A corrente do motor esta menor que a programada no parametro. 4-50.
Acima I alta [9] A corrente do motor esta maior do que a programada no par. 4-51.

Fora da Faix de Veloc[10] A velocidade esta fora da faixa programada nos par. 4-52 e 4-53.
Abaixo da veloc.baix [11] A velocidade de saida esta menor que a programada no par. 4-52.
Acima da veloc.alta [12] A velocidade de saida esta maior que a programada no par. 4-53.
Fora d faix d feedb [13] O feedback esta fora da faixa programada nos par 4-56 e 4-57.
Abaix feedb. baix [14] O feedback esta abaixo do limite programado no par. 4-56.

Acima feedb. alto [15] O feedback esta acima do limite programado no par. 4-57.
Adverténcia térmica [16] A adverténcia térmica € ativada quando a temperatura excede o limite no motor,
conversor de freqliéncia, resistor do freio ou no termistor.

Red.FElétr Fora d Faix [17] A tensdo de rede esta fora da faixa de tenséo especificada.
Reverséo [18] A saida sera alta quando o conversor de frequiéncia estiver funcionando no sentido anti-horario
(o produto légico dos bits de status “em funcionamento” AND (E) “reversao”).

Adverténcia [19] Uma adverténcia estd ativa.

Alarm(desarm) [20] Um (desarme) alarme esta ativo.

Alarm(blog.p/desrm) [21] Um (bloqueio por desarme) alarme esta ativo.

Comparador 0[22] Utilizar o resultado do comparador 0.

Comparador 1[23] Utilizar o resultado do comparador 1.

Comparador 2 [24] Utilizar o resultado do comparador 2.

Comparador 3 [25] Utilizar o resultado do comparador 3.

Regra Ldgica 0[26] Utilizar o resultado da regra logica 0.

Regra Ldgica 1[27] Utilizar o resultado da regra ldgica 1.

Regra Ldgica 2[28] Utilizar o resultado da regra ldgica 2.

Regra Logica 3 [29] Utilizar o resultado da regra logica 3.

Entrada digital DI18 [33] Utilizar o resultado da entrada digital 18.

Entrada digital DI19[34] Utilizar o resultado da entrada digital 19.

Entrada digital DI27[35] Utilizar o resultado da entrada digital 27.

Entrada digital DI29 Somente FC302[36] Utilizar o resultado da entrada digital 29.

Entrada digital DI32 [37] Utilizar o resultado da entrada digital 32.

Entrada digital DI33 [38] Utilizar o resultado da entrada digital 33.

Comando de partida [39] Um comando de partida é emitido.

Drive parado [40] Um comando de parada (Jog, Parar, Qstop, Parada por inércia) é enviado — e ndo a partir do
préprio SLC.

Rset Desrm [41] Um reset é enviado

Desrm aut-rst [42] Um Reset automatico é executado.

Tecl ok [43] A tecla OK esta pressionada.

Tec! rset [44] ] A tecla reset esta pressionada.

P/Esq [45] A tecla Seta Esquerda esta pressionada.

P/Direita [46] A tecla Seta Direita esta pressionada.

Tec! B/Cima [47] A tecla Seta Para Cima esta pressionada.

P/Baixo [48] A tecla Seta Para Baixo esta pressionada.

Comparador 4 [50] Utilizar o resultado do comparador 4.

Comparador 5 [51] Utilizar o resultado do comparador 5.

Regra log 4[60] Utilizar o resultado da regra ldgica 4.

Regra log 5[61] Utilizar o resultado da regra ldgica 5.

13-02 Parar Evento

Option:
[0]
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

132

Funcdo:
False (Falso)
True (Verdadeiro)
Em funcionamento
Na Faixa
Na referéncia

Limite de torque
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[6] Limite de corrente

[8] Abaixo da I baixa

[10] Fora da faixa de veloci-
dade

[12] Acima da velocidade al-
ta

[14] Abaixo de feedback
baixo

[16] Advrténc térmic

[18] Reversdo

[20] Alarme (desarme)

[22] Comparador 0

[24] Comparador 2

[26] Regra légica 0

[28] Regra légica 2

[30] Timeout 0 do SL

[32] Timeout 2 do SL

[34] Entrada digital DI19

[36] Entrada digital DI29
(somente para o FC
302)

[38] Entrada digital DI33

[40] Drive parado

[42] Desrm aut-rst

[44] Tecl rset

[y

33
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[45] P/Esq

[46] P/Direita

[47] Tecl P/Cima
[48] P/Baixo

[50] Comparador 4
[51] Comparador 5
[60] Regra ldégica 4
[61] Regra légica 5
[70] Timeout 3 do SL
[71] Timeout 4 do SL
[72] Timeout 5 do SL
[73] Timeout 6 do SL
[74] Timeout 7 do SL Selecione a entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para ativar o Smart Logic Control.

Para descrigdes [0] a [61], consulte 13-01 Iniciar Evento

Tmeout 3 d SLC[70] O temporizador 3 do Smart logic controller expirou.
Tmeout 4 d SLC[71] O temporizador 4 do Smart logic controller expirou.
Tmeout 5 d SLC[72] O temporizador 5 do Smart logic controller expirou.
Tmeout 6 d SLC[73] O temporizador 6 do Smart logic controller expirou.
Tmeout 7 d SLC[74] O temporizador 7 do Smart logic controller expirou.

13-03 Resetar o SLC

Option: Funcao:
[0] £ N&o resetar o SLC Mantém as configurages programadas no grupo 13 de parametros (13-*).
[1] Resetar o SLC Reinicializa todos os parametros do grupo 13 (13-*) para as definigoes padrdo.

2.14.3. 13-1* Comparadores

Os comparadores sdo utilizados para comparar varidveis continuas (i.€., freqiiéncia de saida, corrente de saida, entrada analdgica, etc.) com um valor
predefinido fixo. Além disso, ha valores digitais que serdo comparados a valores de tempo fixos. Veja a explicagdo no par. 13-10. Os comparadores sdo
avaliados uma vez a cada intervalo de varredura. Utilize o resultado (TRUE ou FALSE) (Verdadeiro ou Falso) diretamente. Todos os parametros, neste
grupo de parametros, sdo parametros matriciais, com indice 0-5. Selecione o indice 0 para programar o Comparador 0; selecione o indice 1, para programar
o Comparador 1; e assim por diante.

13-10 Operando do Comparador

Matriz [6]

As escolhas de [1] a [31] referem-se a variaveis que serdo comparadas com base nos seus valores. As escolhas de [50] a [186] referem-se a valores
digitais (TRUE/FALSE) (Verdadeiro/Falso), onde a comparagdo baseia-se na duragdo do tempo durante o qual esses valores sdo programados para TRUE
(Verdadeiro) ou FALSE (Falso), respectivamente. Consulte o par. 13-11.

Selecione a variavel a ser monitorada pelo comparador.

[0] * DESATIVADO DESATIVADO [0] O comparador esta desativado.

[1] Referéncia Referéncia [1] A referéncia remota (ndo local) resultante como uma porcentagem
[2] Feedback Feedback [2] Em unidade [RPM] ou [Hz]

[3] Velocidade do motor Velocidade do Motor[3] [RPM] ou [Hz]

[4] Corrente do motor Corrente do motor [4] [A]

[5] Torque do motor Torgue do motor [5] [Nm]

[6] Poténcia do motor Poténcia do motor[6] [kW] ou [hp]

[7] Tensdo do motor Tensdo do motor[7] [V]

[8] Tensdo Barramento CC 7enséoBarrament CC[8] [V]

[9] Térmico do motor Térmico do motor [9] Expresso como uma porcentagem.
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[10]

[11]
[12]
[13]
[14]

[15]
[17]
[18]
[19]
[20]
[30]
[31]
[50]
[51]

[52]
[53]

[54]
[55]

[56]

[60]
[61]

[62]
[65]
[66]
[67]

[68]
[69]
[70]

[71]

[72]

[75]

[76]

[77]

Protegdo Térmica do
VLT

Temper.do dissipador
Entrada analdgica AI53
Entrada analdgica AI54

Entrada analdgica
AIFB10

Entrada analdgica
AIS24V

Entrada analdgica
AICCT

Entrada de pulso FI29
(somente para o FC
302)

Entrada de pulso FI33
NUmero do alarme
Contador A

Contador B

False (Falso)

True (Verdadeiro)
Ctrl pronto

Drive pront

Em funcionamento

Reversdo

Na Faixa

Na referéncia

Abaixo da referéncia,
baixa

Acima ref, alta
Limite de torque
Limite de corrente

Fora da faixa de cor-
rente

Abaixo da I baixa
Acima da I alta

Fora da faixa de veloci-
dade

Velocidade abaixo da
baixa

Acima da velocidade al-
ta

Fora da faixa de feed-

back

Abaixo de feedback
baixo

Danfiti

Temper.do dissipador[10] Expresso como uma porcentagem.
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Temper.do dissipador[11] Expresso como uma porcentagem.
Entrada analogic AI53 [12] Expresso como uma porcentagem.
Entrada analogic AI54[13] Expresso como uma porcentagem.

Entrada analogAIFB10[14] [V]

Entrada analogAIS24V[15] [V] Entrada analdg AICCT [17] [°].

Entrada de pulso FI29 (FC 302 Only) [18] Expresso como uma porcentagem.

Entrada de pulso FI33[19] Expresso como uma porcentagem.
Ndmero do alarme [20] O nimero do erro.

Contador A [30] Nimero de contagens

Contador B[31] Nimero de contagens

Falso [50] insere o valor fixo de falso no comparador.

Verdadeijro [51] insere o valor fixo de verdadeiro no comparador.
Ctrl pronto [52] A placa de controle recebe tensdo de alimentagdo.

Drive pront [53] O conversor de freqliéncia esta preparado para funcionar e aplica um sinal de alimentagdo na
placa de controle.

Em funcionam [54] O motor esta funcionando.

Reverséo [55] A saida sera alta quando o conversor de frequiéncia estiver funcionando no sentido anti-horario
(o produto légico dos bits de status ‘em funcionamento’ AND (E) ‘reversdo’).

Na faixa [56] O motor esta funcionando dentro dos intervalos programados de corrente e velocidade, progra-
madas nos par. 4-50 ao par. 4-53.

Na referénc. [60] O motor esta funcionando na referéncia.

Abaixo ref, baixa[61] O motor esta funcionando abaixo do valor fornecido no par. 4-54 “Advert. de Refer Baixa”

Acima ref, alta [62] O motor esta funcionando acima do valor fornecido no par. 4-55 “Advert. Refer Alta”
Limit torque [65] O limite de torque, programado no par. 4-16 ou 4-17, foi excedido.
Lim corrente [66] O limite de corrente do motor, programado no par. 4-18, foi excedido.

Fora da faix de corr [67] A corrente do motor esta fora do intervalo programado no par. 4-18.

Abaix I baix [68] A corrente do motor estd menor que a programada no parametro. 4-50.
Acima I alta [69] A corrente do motor esta maior do que a programada no par. 4-51.

Fora d faix d veloc [70] A velocidade esta fora da faixa programada nos par. 4-52 e 4-53.

Abaix veloc baix [71] A velocidade de saida esta menor que a programada no par. 4-52.

Acima veloc alta [72] A velocidade de saida estd maior que a programada no par. 4-53.

Fora d faix d feedb [75] O feedback esta fora da faixa programada nos par 4-56 e 4-57.

Abaix feedb. baix [76] O feedback esta abaixo do limite programado no par. 4-56.

Acima de feedback alto Acima feedb. alto [77] O feedback esta acima do limite programado no par. 4-57.
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[80]

[82]

[85]
[86]
[87]

[90]
[91]

[92]
[93]

[94]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[110]
[111]
[112]
[113]
[114]
[115]
[120]
[121]
[122]
[123]
[124]
[125]
[126]
[127]
[130]
[131]
[132]
[133]
[134]
[135]
[150]
[151]
[152]
[153]
[154]
[155]

136

Advrténc térmic

Rede elétrica fora da
faixa

Adverténcia
Alarme (desarme)

Alarme (blogueio por
desarme)

Bus OK

Limite de torque & stop

Falha freio (IGBT)
Controle de freio meca-
nico

Safe Stop Ativo (so-
mente no FC 302)
Comparador 0
Comparador 1
Comparador 2
Comparador 3
Comparador 4
Comparador 5

Regra ldgica 0
Regra légica 1
Regra légica 2
Regra légica 3
Regra ldgica 4
Regra légica 5
Timeout 0 do SL
Timeout 1 do SL
Timeout 2 do SL
Timeout 3 do SL
Timeout 4 do SL
Timeout 5 do SL
Timeout 6 do SL
Timeout 7 do SL
Entrada digital DI18
Entrada digital DI19
Entrada digital DI27
Entrada digital DI29
Entrada digital DI32
Entrada digital DI33
Saida digital A do SL
Saida digital B do SL
Saida digital C do SL
Saida digital D do SL
Saida digital E do SL
Saida digital F do SL

Danfiti

Advrténc térmic[80] A adverténcia térmica é ativada quando a temperatura excede o limite no motor, conversor
de freqiiéncia, resistor do freio ou no termistor.

Red.ElétrFora Faix [82] A tensdo de rede esta fora da faixa de tensdo especificada.

Advrténc[85] Uma adverténcia esta ativa.
Alarm(desarm) [86] Um (desarme) alarme esta ativo.

Alarm(blog.p/desrm) [87] Um (bloqueio por desarme) alarme esta ativo.

Bus OK[90] Comunicagdo ativa através (sem timeout) da porta de comunicagdo serial.

Limit torque & stop [91] Se o conversor de freqiiéncia recebeu um sinal de parada e esta operando no limite de
torque, o sinal € um “0” Iégico.

Falha freio (IGBT) [92] O freio IGBT esta curto-circuitado.

Ctrl freio mecanico [93] O freio mecanico esta ativo.
Safe Stop Ativo (FC 302 Only) [94] A parada segura esta ativa na DI 37.

Comparador 0[100] O resultado do comparador 0.
Comparador 1[101] O resultado do comparador 1.
Comparador 2[102] O resultado do comparador 2.
Comparador 3[103] O resultado do comparador 3.
Comparador 4[104] O resultado do comparador 4.
Comparador 5[105] O resultado do comparador 5.

Regra log 0[110] O resultado da Regra légica 0.

Regra log 1[111] O resultado da Regra logica 1.

Regra log 2[112] O resultado da Regra Ldgica 2.

Regra log 3[113] O resultado da Regra logica 3.

Regra Iog 4[114] O resultado da Regra ldgica 4.

Regra log 5[115] O resultado da Regra ldgica 5.

Tmeout 0 d SLC[120] O resultado do temporizador SLC 0.
Tmeout 1d SLC[121] O resultado do temporizador SLC 1.
Tmeout 2 d SLC[122] O resultado do temporizador SLC 2.
Tmeout 3 d SLC[123] O resultado do temporizador SLC 3.
Tmeout 4 d SLC[124] O resultado do temporizador SLC 4.
Tmeout 5 d SLC[125] O resultado do temporizador SLC 5.
Tmeout 6 d SLC[126] O resultado do temporizador SLC 6.
Tmeout 7 d SLC[127] O resultado do temporizador 7.

Entr digital DI18[130] Entrada digital 18. Alta = Verdadeiro.
Entr digital DI19[131] Entrada digital 19. Alta = Verdadeiro.
Entr digital DI27[132] Entrada digital 27. Alta = Verdadeiro.
Entr digital DI29[133] Entrada digital 29. Alta = Verdadeiro.
Entr digital DI32 [134] Entrada digital 32. Alta = Verdadeiro.
Entr digital DI33[135] Entrada digital 33. Alta = Verdadeiro.
Said digit! A d SLC[150] Utilize o resultado da saida A do SLC.
Said digitl B d SLC[151] Utilize o resultado da saida B do SLC.
Said digital C d SL [152] Utilize o resultado da saida C do SLC.
Said digital D d SLC[153] Utilize o resultado da saida D do SLC.
Said digitl E d SLC[154] Utilize o resultado da saida E do SLC.
Said digitl F d SLC[155] Utilize o resultado da saida F do SLC.
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[160] Relé 1 Relé 1[160] O relé 1 esta ativo
[161] Relé 2 Relé 2[161] O relé 2 esta ativo
[180] Ref. local ativa Ref. local ativa [180] Sera alta se o par. 3-13 "Tipo de Referéncia" = [2] Local ou quando o par. 3-13 for [0]

Conectado ao manual/automatico e, simultaneamente, o LCP estiver no modo Hand on (Manual ligado).

[181] Ref. remota ativa Ref. remota ativa [181] Sera alta quando o par. 3-13 "Tipo de Referéncia" = Remoto [1] ou [0] Conectado ao
manual/automatico, enquanto o LCP estiver no modo Auto on (Automatico ligado).

[182] Comando partida Comand partid [182] Sera alta quando houver um comando de partida ativo e ndo houver nenhum comando
de parada.

[183] Drive parado Drive parado [183] um comando de parada (Jog, Parar, Qstop, Parada por inércia) é enviado — e ndo a partir
do préprio SLC.

[185] Drve modo manual Drive em modo manual [185] A saida serd alta quando o conversor de freqiiéncia estiver no modo manual.

[186] Drive em modo auto-  Drive em modo automatico [186] Alto quando o conversor de fregliéncia esta no modo automatico.

matico
13-11 Operador do Comparador
Matriz [6]

Quando o par. 13-10 contiver valores desde [0] até [31], é valido:
Selecione o operador a ser utilizado na comparagdo.

[0] < Selecione < [0] para o resultado da avaliagdo ser TRUE (Verdadeiro), quando a variavel selecionada no par.
13-10 for menor que o valor fixo no par. 13-12. O resultado sera FALSE (Falso), se a variavel selecionada no
par. 13-10 for maior que o valor fixo no par. 13-12.

[1] * = Selecione = (igual) [1] para o resultado da avaliagdo ser TRUE (Verdadeiro), quando a variavel selecionada no
par. 13-10 for aproximadamente igual ao valor fixo no par. 13-12.
[2] > Selecione > [2] para a ldgica inversa da opgdo < [0].
13-12 Valor do Comparador
Matriz [6]
0.000 * [-100000.000 - Insira o 'nivel de disparo' para a varidvel monitorada por este comparador. Este € um parametro de matriz que
100000.000] contém os valores de 0 a 5 do comparador.

2.14.4. 13-2* Temporizadores

Este parametro engloba os parametros do temporizador.

Utilize o resultado (TRUE ou FALSE) dos temporizadores diretamente para definir um evento (consulte o par. 13-51) ou como entrada booleana, em uma
regra logica (consulte o par. 13-40, 13-42 ou 13-44). Um temporizador somente é FALSE (Falso) quando iniciado por uma agdo (i.€., Iniciar tmporizadr
1 [29]), até que o valor de temporizador contido neste parametro tenha expirado. Entdo, ele torna-se TRUE novamente.

Todos os parametros, neste grupo de parametros, sdo parametros matriciais, com indice de 0 a 2. Selecione o indice 0 para programar o Temporizador
0; Selecionar o indice 1 para programar o Temporizador 1; e assim por diante.

13-20 Temporizador do SLC

Matriz [8]
0,00 ok [00:00:00.000 - Insira o valor para definir a duragdo da saida FALSE (Falso) do temporizador programado. Um temporizador
99:59:59.999] somente é FALSE (Falso) se for iniciado por uma agdo (ou seja, Iniciar timer 1 [29]) e até que o valor do timer

tenha expirado.

2.14.5. 13-4* Regras Logicas

Combine até trés entradas booleanas (entradas TRUE / FALSE) de temporizadores, comparadores, entradas digitais, bits de status e eventos que utilizam
os operadores ldgicos AND (E), OR (OU) e NOT (NAO). Selecionar entradas booleanas para o calculo nos par. 13-40, 13-42 e 13-44. Definir os operadores
utilizados para combinar, logicamente, as entradas selecionadas nos par. 13-41 e 13-43.
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Os resultados dos par. 13-40, 13-41 e 13-42, sdo calculados primeiro. O resultado (TRUE / FALSE) deste calculo é combinado com as programagdes dos
par. 13-43 e 13-44, produzindo o resultado final (TRUE / FALSE) da regra logica.

13-40 Regra Légica Booleana 1

Matriz [6]

[1] True (Verdadeiro)

[3] Na Faixa

[5] Limite d torque

[71 Fora da Faix de Corr

[9] Acima da I alta

[11] Abaixo da veloc.baix

[13] Fora da faixa d feedb

[15] Acima de feedb.alto
[16] Advrténc térmic

[18] Reversao

[20] Alarme (desarme)

[22] Comparador 0

[24] Comparador 2

[26] Regra lég 0

[28] Regra l6g 2

[30] Tmeout 0 d SLC

[32] Tmeout 2 d SLC

[34] Entrada digital DI19

[36] Entrada digital DI29
(somente para o FC
302)

[38] Entrada digital DI33

—
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[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Comando partida

Drive parado
Rset Desrm
Desrm aut-rst
Tecl ok

Tecl rset

P/Esq

P/Direita

Tecl P/Cima
P/Baixo
Comparador 4
Comparador 5
Regra l6g 4
Regra lég 5
Tmeout 3 d SLC
Tmeout 4 d SLC
Tmeout 5 d SLC
Tmeout 6 d SLC
Tmeout 7 d SLC

Danfiti

2. Como programar

Selecione a primeira entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para a regra ldgica selecionada.
Consulte o par. 13-01 Iniciar Evento ([0] - [61]) e o par. 13-02 Parar Evento ([70] - [74]), para obter detalhes.

13-41 Operador de Regra Ldgica 1

Matriz [6]

(o1 *
[1]
2]
(3]
[4]
(5]
(6]
7]
8]

DESATIVADO

AND

OR

AND NOT
OR NOT
NOT AND
Not or

Not and not

Not or not

Selecionar o primeiro operador l6gico a ser utilizado nas entradas booleanas do par. 13-40 e 13-42.
[13 -XX] significa a entrada booleana do par. 13-*.

Ignora os par. 13-42, 13-43 e 13-44.

Avalia a expressdo [13-40] AND [13-42].

Avalia a expressdo [13-40] OR [13-42].

Avalia a expressdo [13-40] AND NOT [13-42].
Avalia a expressdo [13-40] OR NOT [13-42].
Avalia a expressdo NOT [13-40] AND [13-42].
Avalia a expressdo NOT [13-40] OR [13-42].
Avalia a expressdao NOT [13-40] AND NOT [13-42].
Avalia a expressdao NOT [13-40] OR NOT [13-42].

13-42 Regra Légica Booleana 2

Matriz [6]

[0] False (Falso)

[1] True (Verdadeiro)
[2] Em funcionamento
[3] Na Faixa

[4] Na referéncia

[5] Limite d torque

[6] Limite de corrente
[7] Fora da Faix de Corr
[8] Abaixo da I baixa
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[9] Acima da I alta

[11] Abaixo da veloc.baix

[13] Fora da faixa d feedb

[15] Acima de feedb.alto

[17] Red.Elétr Fora d Faix

[19] Adverténcia

[21] Alarm(blog.p/desarm)

[23] Comparador 1

[25] Comparador 3

[27] Regra lég 1

[29] Regra l6g 3

[31] Tmeout 1.d SLC

[33] Entrada digital DI18

[35] Entr digital DI27

[37] Entr digital DI32

[39] Comando partida

[41] Rset Desrm

[43] Tecl ok

[45] P/Esq

[47] Tecl P/Cima

[50] Comparador 4

[60] Regra lég 4

[70] Tmeout 3 d SLC

[y
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[71]
[72]
[73]
[74]

Tmeout 4 d SLC
Tmeout 5 d SLC
Tmeout 6 d SLC

Tmeout 7 d SLC Selecione a segunda entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para a regra logica selecionada.
Consulte o par. 13-01 Iniciar Evento ([0] - [61]) e o par. 13-02 Parar Evento ([70] - [74]), para obter detalhes.

13-43 Operador de Regra Logica 2

Matriz [6]

(o] *
(1
2]
(3]
(4]
5]
(6]
7]
(8]

M 2. Como programar

Selecionar o segundo operador l6gico a ser utilizado na entrada booleana, calculado nos par. 13-40, 13-41 e

13-42, e a entrada booleana vinda do par. 13-42.

[13-44] significa a entrada booleana do par. 13-44.

[13-40/13-42] significa a entrada booleana calculada nos par. 13-40, 13-41 e 13-42. DISABLED (Desativd) [0]
(programado de fabrica). Selecione esta opgdo para ignorar o par. 13-44.

DISABLED

AND Avalia a expressdo [13-40/13-42] AND [13-44].

OR Avalia a expressdo [13-40/13-42] OR [13-44].

AND NOT Avalia a expressdo [13-40/13-42] AND NOT [13-44].

OR NOT Avalia a expressdo [13-40/13-42] OR NOT [13-44].

NOT AND Avalia a expressdo NOT [13-40/13-42] AND [13-44].

NOT OR Avalia a expressdo NOT [13-40/13-42] OR [13-44].

NOT AND NOT Avalia a expressdao NOT [13-40/13-42] e avalia AND NOT [13-44].
NOT OR NOT Avalia a expressdo NOT [13-40/13-42] OR NOT [13-44].

13-44 Regra Ldgica Booleana 3

Matriz [6]

[0] False (Falso)

[1] True (Verdadeiro)
[2] Em funcionamento
[3] Na Faixa

[4] Na referéncia

[5] Limite d torque

[6] Limite de corrente
[7] Fora da Faix de Corr
[8] Abaixo da I baixa

[9] Acima da I alta

[10] Fora da faix d veloc
[11] Abaixo da veloc.baix
[12] Acima da veloc.alta
[13] Fora da faixa d feedb
[14] Abaixo de feedb.baix
[15] Acima de feedb.alto
[16] Advrténc térmic

[17] Red.Elétr Fora d Faix
[18] Reversao

[19] Adverténcia

[20] Alarme (desarme)
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[21] Alarm(blog.p/desarm)

[23] Comparador 1
[24] Comparador 2

[26] Regra I6g 0

[28] Regra l6g 2

[30] Tmeout 0 d SLC

[32] Tmeout 2 d SLC

[34] Entr digital DI19

[37] Entr digital DI32

[39] Comando partida

[41] Rset Desrm

[43] Tecl ok

[45] P/Esq

[47] Tecl P/Cima

[50] Comparador 4

[60] Regra l6g 4

[70] Tmeout 3 d SLC

[72] Tmeout 5 d SLC

[74] Tmeout 7 d SLC Selecione a terceira entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para a regra logica selecionada.
Consulte o par. 13-01 Iniciar Evento ([0] - [61]) e o par. 13-02 Parar Evento ([70] - [74]), para obter detalhes.

2.14.6. 13-5* Estados

Parametros para a programagdo do Smart Logic Controller.

13-51 Evento do SLC

Matriz [20]

[y
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[1] True (Verdadeiro)

[3] Na Faixa

[5] Limite d torque

[7] Fora da Faix de Corr

[9] Acima da I alta

[11] Abaixo da veloc.baix

[13] Fora da faixa d feedb

[15] Acima de feedb.alto

[17] Red.Elétr Fora d Faix

[19] Adverténcia

[21] Alarm(blog.p/desarm)

[24] Comparador 2

[26] Regra 16g 0

[28] Regra lég 2

[30] Tmeout 0 d SLC

[33] Entr digital DI18

[35] Entr digital DI27

[37] Entr digital DI32

[39] Comando partida

[41] Rset Desrm

[43] Tecl ok

[45] P/Esq

[y
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[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Tecl P/Cima
P/Baixo
Comparador 4
Comparador 5
Regra lég 4
Regra lég 5
Tmeout 3 d SLC
Tmeout 4 d SLC
Tmeout 5 d SLC
Tmeout 6 d SLC
Tmeout 7 d SLC

Danfiti

Selecione a entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para definir o evento do Smart Logic Con-
troller. Consulte o par. 13-01 Iniciar Evento([0] - [61]) e o par. 13-02 Parar Evento ([70] - [74]) para descrigao
detalhada.

13-52 Acdo do SLC

Guia de Programacgao do FC300

Matriz [20]
[0] * Desativado Selecione a agdo correspondente ao evento do SLC. As agbes sdo executadas quando o evento correspondente
(definido no par. 13-51) for avaliado como true (verdadeiro). As seguintes agdes estao disponiveis para selegdo:
*DESATIVADO [0]
[1] Nenhuma agao Nenhuma agdo [1]
[2] Selecionar setup 1 Selec.setup 1[2] - altera o setup ativo (par. 0-10) para ‘1'.
[3] Selecionar setup 2 Selec.setup 2[3] - altera o setup ativo (par. 0-10) para ‘2".
[4] Selecionar setup 3 Selec.setup 3 [4] - altera o setup ativo (par. 0-10) para ‘3".
[5] Selecionar setup 4 Selec.setup 4[5] - altera o setup ativo (par. 0-10) para ‘4’. Se o setup for alterado, ele sera intercalado com os
demais comandos de setup, oriundos de entradas digitais ou de um fieldbus.
[10] Selecionar ref. predefi- Selec ref.Predef. 0[10] - seleciona a referéncia predefinida 0.
nida 0
[11] Selecionar ref. predefi- Selec ref.predef. 1[11] - seleciona a referéncia predefinida 1.
nida 1
[12] Selecionar ref. predefi- Selec. ref.predef 2[12] - seleciona a referéncia predefinida 2.
nida 2
[13] Selecionar ref. predefi- Selec. ref.predef3 [13] - seleciona a referéncia predefinida 3.
nida 3
[14] Selecionar ref. predefi- Selec. ref.predef4 [14] - seleciona a referéncia predefinida 4.
nida 4
[15] Selecionar ref. predefi- Selec. ref.predef’5 [15] - seleciona a referéncia predefinida 5.
nida 5
[16] Selecionar ref. predefi- Selec. ref.predef6 [16] - seleciona a referéncia predefinida 6.
nida 6
[17] Selecionar ref. predefi- Selec. ref.predef7 [17] - seleciona a referéncia predefinida 7. Se a referéncia predefinida ativa for alterada, ela
nida 7 sera intercalada com os demais comandos de referéncia predefinida, oriundos das entradas digitais ou de um
fieldbus.
[18] Selecionar rampa 1 Selecionar rampa 1 [18] - seleciona a rampa 1.
[19] Selecionar rampa 2 Selecionar rampa 2 [19] - seleciona a rampa 2.
[20] Selecionar rampa 3 Selecionar rampa 3[20] - seleciona a rampa 3.
[21] Selecionar rampa 4 Selecionar rampa 4 [21] - seleciona a rampa 4.
[22] Funcionar Funcionar [22] - emite um comando de partida para o conversor de freqiiéncia.
[23] Funcionar reverso Fncionar em Revrséo [23] - emite um comando de partida inversa para o conversor de freqiiéncia.
[24] Parada Parada [24] - emite um comando de parada para o conversor de freqiiéncia.
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[25]
[26]
[27]

[28]
[29]
[30]
[31]
[32]

[33]

[34]

[35]

[36]

[37]

[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]

[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Qstop
Dc Stop

Parada por inércia

Congelar saida

Iniciar temporizador 0
Iniciar temporizador 1
Iniciar temporizador 2
Definir saida digital A
baix

Definir saida digital B
baixa

Definir saida digital C
baixa

Definir saida digital D
baixa

Definir saida digital E
baixa

Definir saida digital F
baixa

Definir saida digital A
alta

Definir saida digital B
alta

Definir saida digital C
alta

Definir saida digital D
alta

Definir saida digital E
alta

Definir saida digital F
alta

Resetar Contador A
Resetar Contador B
Iniciar temporizador 3
Iniciar temporizador 4
Iniciar temporizador 5
Iniciar temporizador 6

Iniciar temporizador 7

2.15. Parametros:

Danfiti

Qstop [25] (Parada rapida) - emite um comando de parada rapida ao conversor de frequiéncia.

2. Como programar

Parada CC[26] - emite um comando CC para o conversor de frequiéncia.

Parada por inércia [27] - o conversor de freqliéncia para por inércia, imediatamente. Todos os comandos de
parada, inclusive o comando de parada por inércia, param o SLC.

Congelar saida [28] - congela a saida de freqiiéncia do conversor de fregliéncia.

Iniciar tmporizadr 0[29] - inicia o temporizador 0; consulte o par. 13-20 para descrigdo detalhada.

Iniciar tmporizadr 1 [30] - inicia o temporizador 1; consulte o par. 13-20 para descrigdo detalhada.
Iniciar tmporizadr2 [31] - inicia o temporizador 2; consulte o par. 13-20 para descrigdo detalhada.

Defin said dig.A baix [32] - qualquer saida com a saida A de SL estara baixa (desligada).
Defin said dig.B baix [33] - qualquer saida com a saida B de SL estara baixa (desligada).
Defin said dig.C baix [34] - qualquer saida com a saida C de SL estara baixa.

Defin said dig.D baix [35] - qualquer saida com a saida D de SL estara baixa (desligada).
Defin said dig.E baix [36] - qualquer saida com a saida E de SL estara baixa.

Defin said dig.F baix [37] - qualquer saida com a saida F de SL estara baixa.

Defin said dig.A alta [38] - qualquer saida com saida A de SL estara alta.

Defin said dig. B alta [39] - qualquer saida com saida B de SL estara alta.

Defin said dig.C alta [40] - qualquer saida com saida C de SL estara alta.

Defin said dig.D alta [41] - qualquer saida com saida D de SL estara alta

Defin said dig.E alta [42] - qualquer saida com saida E de SL estara alta.

Defin said dig.F alta [43] - qualquer saida com saida F de SL estard alta.

Resetar Contador A [60] - zera o Contador A.

Resetar Contado B [61] - zera o Contador B.

Inic.tmporizadr3 [70] - Iniciar o Temporizador 3; consulte o par. 13-20 para descrigdo detalhada.
Inic.tmporizadr4 [71] - Iniciar o Temporizador 4; consulte o par. 13-20 para descri¢do detalhada.
Inic.tmporizadr5 [72] - Iniciar o Temporizador 5; consulte o par. 13-20 para descricdo detalhada.
Inic.tmporizadr6 [73] - Iniciar o Temporizador 6; consulte o par. 13-20 para descricdo detalhada.

Inic.timer 7[74] - Iniciar o Temporizador 7, consulte o par. 13-20 para descricdo detalhada.

Funcoes Especiais

2.15.1. 14-** Funcoes Especiais

Grupo de parametros para configurar as fungdes especiais do conversor de freqiiéncia.

2.15.2. 14-0* Chaveamento do Inversor

Pardmetros para configurar o chaveamento do inversor.
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14-00 Padrao de Chaveamento

Option: Funcao:
[0] 60 AVM
[1] * SFAVM Selecione o padrdo de chaveamento: 60° AVM ou SFAVM.

14-01 Freqiiéncia de Chaveamento
Option: Funcao:
[1] 1,5 kHz

14-03 Sobre modulacao

Option: Funcao:
[0] Off (Desligado)
[1] * On (Ligado) Selecione On (Ligado)[1] para conectar a fungdo sobre modulagdo para a tensdo de saida, a fim de obter uma

tensdo de saida até 15% maior que a tensdo de rede.
Selecione Off (Desligado) [0] para que ndo haja sobre modulagdo da tensdo de saida e, assim, evitar o ripple
de torque no eixo do motor. Este recurso pode ser Util em aplicagGes como nas maquinas de moagem.

14-04 PWM Randomico

Option: Funcao:
[0] * Off (Desligado)
[1] On (Ligado) Selecione On (Ligado) [1] para converter o ruido sonoro de chaveamento do motor, de um tom de campainha

para um ruido 'branco' menos audivel. Consegue-se este efeito alterando, ligeira e aleatoriamente, o sincronismo
das fases de saida moduladas em largura de pulso.
Selecione Off(Desligado) [0] para que ndo haja nenhuma alteragdo no ruido acUstico do chaveamento do motor.

2.15.3. 14-1* Lig/Deslig RedeElét

Pardmetros para configurar o monitoramento e tratamento de falhas da rede elétrica. Se acontecer uma falha de rede elétrica, o conversor de freqgliéncia
tentara prosseguir em modo controlado até que a energia do barramento CC tenha se esgotado.

14-10 Falh red elétr

Option: Funcao:
[0] £ Sem fungdo
[1] Desaceleragdo contro-
lada
[2] Desaceleragdo contro-

lada, desarme

[3] Parada por inércia

[4] Backup cinético

[5] Ret.cinét.,desarme

[6] Alarme Fungdo: Selecionar a fungdo na qual o conversor de freqiiéncia deve atuar quando o limite no par 14-11 for

atingido.

O par. 14-10 ndo pode ser alterado enquanto o motor estiver funcionando.

Desaceleragéo controlada:

0 conversor de freqliéncia executara uma desaceleragdo controlada. Se o par 2-10 for [0] ou Freio CA [2]
Desligado, a rampa seguird a Rampa de Sobretensdo. Se o Par 2-10 for [1] Resistor de Frefo, a rampa seguira
0 programado no par. 3-81 Tempo de Rampa da Parada Rapida.

Desaceleragéo controlada [1]:

Apds a energizagdo, o conversor de freqliéncia esta pronto para dar a partida. Desaceleragdo controlada e
desarme [2]: Apds a energizagdo, o conversor de freqliéncia necessita ser reinicializado para dar partida.
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14-11 Tensa Red na FalhaRed.Elétr.

Range: Funcao:

342 v¥ [150 - 600 V] Este parametro define a tensdo limite em que a fungdo selecionada no par. 14-10 deve ser ativada.
14-12 Fungao no Desbalanceamento da Rede

Option: Funcao:

[0] ES Desarme

[1] Adverténcia

[2] Desativado Quando for detectado um desbalanceamento de rede elétrica critico:

Selecione Desarme [0] para desarmar o conversor de freqiiéncia;

Selecione Adverténcia [1] para emitir uma adverténcia; ou

Selecione Desativado [2] no caso de nenhuma agdo.

O funcionamento sob condices de desbalanceamento critico da rede elétrica reduz a vida Gtil do motor. As
condigOes sdo consideradas criticas quando o motor funciona continuamente com carga proxima da nominal
(como, p. ex., no caso de uma bomba ou ventilador proximo da velocidade maxima).

2.15.4. 14-2* Reset do Desarme

Pardmetros para configurar o tratamento do reset automatico, tratamento de desarme especial e auto-teste ou inicializagdo do cartdo de controle.

14-20 Modo Reset
Selecione a fungdo reset apds um desarme. Feito o reset, o conversor de freqiiéncia pode partir novamente.

[0] * Reset manual Selecione Reset manual [0] para executar o reset por meio da tecla [RESET] ou pelas entradas digitais.
[1] Reset automatico x 1 Selecione Reset automatico x 1,...,x20[1] a [12], para executar um dos doze resets automaticos, apds
um desarme.

[2] Reset automatico x 2

[3] Reset automatico x 3

[4] Reset automatico x 4

[5] Reset automatico x 5

[6] Reset automatico x 6

[71 Reset automatico x 7

[8] Reset automatico x 8

[9] Reset automatico x 9

[10] Reset automatco x10

[11] Reset automatco x15

[12] Reset automatco x20

[13] Reset automat infinit Selecione Reset automat infinit [13] para executar reset continuamente, apds um desarme.

NOTA!

O motor pode partir sem adverténcia. Se o nimero de AUTOMATIC RESETSs (Resets Automaticos) especificado for atingido em 10
minutos, o conversor de freqiiéncia entra em modo Reset manual [0]. Apds um Reset manual, a programacdo do par. 14-20 restabelece
a selegdo original. Se o numero de resets automaticos ndo for atingido em 10 minutos ou quando um Reset manual for executado, o
contador interno de RESETs AUTOMATICOs é zerado.

NOTA!

O reset automatico também estara ativo para reinicializar a fungdo de parada segura, as versdes do firmware < 4.3x.
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NOTA!
A configuragdo no par. 14-20 é desconsiderada no caso do Fire Mode estar ativo (consulte o par. 24-0*, Fire Mode).

14-21 Tempo para Nova Partida Automatica
Range: Funcao:

10s* [0 - 600 s] Insira o intervalo de tempo desde o desarme até o inicio da funcdo reset automatico. Este parametro esta ativo
somente quando o par. 14-20 estiver programado para Reset automatico [1] a [13].

14-22 Modo Operacao

Option: Funcao:

[0] * Operagdo normal

[ Test.da placa d cntrl

[2] Inicializagdo Utilize este parametro para especificar operagdo normal; para executar testes; ou para inicializar todos os pa-

rametros, exceto os par. 15-03, 15-04 e 15-05. Esta fungdo esta ativa somente quando a energia é ativada no
conversor de fregliéncia.

Selecione Operacéo normal [0] para o funcionamento normal do conversor de freqiiéncia, com o motor na
aplicagdo selecionada.

Selecione Test.da placa d cntr/[1] para testar as entradas analogica e digital e as saidas e a tensdo de controle
+10 V. Este teste requer um conector de teste com ligag6es internas. Use o seguinte procedimento para o teste
do cartdo de controle:

1.  Selecione 7est.da placa d cntr/[1].

2 Desligue a alimentagéo de rede elétrica e aguarde a luz do display apagar.
3. Programe as chaves S201 (A53) e S202 (A54) = 'ON’/ I.

4 Insira o plugue de teste (vide a seguir).

Conecte a alimentagdo de rede elétrica.

Execute 0s varios testes.

Os resultados sdo exibidos no LCP e o conversor de freqiiéncia entra em um loop infinito.

g XN o W

O par. 14-22 é automaticamente programado para Operagéo normal. Execute um ciclo de energizagdo
para dar partida em Operagdo normal, apds o teste do cartdo de controle.

Se o teste terminar OK:

Leitura do LCP: Cartdo de Controle OK.

Desligue a alimentagdo de rede elétrica e remova o plugue de teste. O LED verde, no Cartdo de Controle,
acendera.

Se o teste falhar:

Leitura do LCP: Defeito de E/S do Cartdo de Controle.

Substitua o conversor de freqiiéncia ou o Cartdo de Controle. O LED vermelho no Cartdo de Controle acende.
Plugues de teste (conecte os seguintes terminais uns aos outros): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54
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Selecione Inicializagdo [2] para reinicializar todos os valores dos parametros para a programagao padrdo, exceto
os par. 15-03, 15-04 e 15-05. O conversor de freqliéncia reinicializara, durante a energizagdo seguinte.
O parametro 14-22 também reinicializa com a configuragdo padrdo Operacdo normal [0].

14-25 Atraso do Desarme no Limite de Torque

Range: Funcao:

60 sk [0-60s] Insira o atraso de desarme do limite de torque, em segundos. Quando o torque de saida atingir os limites de
torque (par. 4-16 e 4-17) uma adverténcia é acionada. Quando a adverténcia do limite de torque estiver conti-
nuamente presente, durante o periodo especificado neste pardmetro, o conversor de freqiiéncia desarma.
Desative o atraso de desarme programando o parametro para 60 s = OFF. O monitoramento do conversor de
frequiéncia ainda permanecera ativo.

14-26 Atraso Desarme-Defeito Inversor

Range: Funcao:

Relacionado a poténcia [0 - 30 s] Quando o conversor de freqiiéncia detecta uma sobre-tensdo, durante o tempo de programagdo, um desarme
serd acionado, apos este tempo.
Se valor = 0, 0 modo protecdo é desativado.

NOTA!
Recomenda-se desativar o modo prote¢do em aplicagdes de icamento.

14-29 Codigo de Service
Range: Funcdo:
000000 [000000 Hex - FFFFF] Somente para uso interno.

2.15.5. 14-3* Ctrl.Limite de Corr

0 conversor de fregliéncia é dotado de um Controlador do Limite de Corrente Integral, que é ativado quando a corrente do motor, e portanto o torque,
for maior que os limites de torque programados nos parametros 4-16 e 4-17.

Quando o limite de corrente for atingido, durante o funcionamento do motor ou durante uma operagdo de funcionamento como gerador, o conversor de
freqiiéncia tentara diminuir o torque abaixo dos limites predefinidos, tdo rapido quanto possivel, sem perder o controle do motor.

Enquanto o controle de corrente estiver ativo, o conversor de freqliéncia s6 podera ser parado configurando uma entrada digital para Paradp/inérc.re-
verso [2] ou Parad inérc.Rst.rvrs. [3]. Quaisquer sinais nos terminais 18 a 33 ndo estardo ativos, enquanto o conversor de freqiiéncia estiver proximo do
limite de corrente.
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Utilizando uma entrada digital, programada para Paradp/inérc.reverso [2] ou Parad inérc.Rst.rvrs. [3], o motor ndo utiliza o tempo de desaceleragdo,
uma vez que o conversor de frequiéncia parou por inércia. Se for necessaria uma parada rapida, utilize a fungdo do controle de freio mecanico, juntamente
com o freio eletro-mecanico externo anexo a aplicagdo.

14-30 Ganho Proporcional-Contr.Lim.Corrente

Range: Funcao:
100 %* [0 - 500 %] Insira o valor do ganho proporcional para o controlador do limite de corrente. A selegdo de um valor alto faz com
que o controlador reaja mais rapido. Uma configuragdo excessivamente alta causa instabilidade no controlador.

14-31 Tempo de Integragao-Contr.Lim.Corrente
Range: Funcao:

0,020 ¥ [0,002 - 2,000 s] Controla o tempo de integragdo do controlador do limite de corrente. Configurando-o para um valor menor faz
com que ele reaja mais rapidamente. Uma configuragdo excessivamente baixa causa instabilidade no controlador.

2.15.6. 14-4* Otimiz. de Energia

Parametros para ajustar o nivel de otimizagdo da energia, nos modos
Torque Variavel (TV) e Otimizagdo Automatica da Energia (AEO - Auto-
matic Energy Optimization).

14-40 Nivel do VT
Range: Funcao:

66%X [40 - 90%] Insira o nivel de magnetizagdo em velocidade baixa. A selegdo de um valor baixo reduz a perda de energia no
motor, porém, reduz também a capacidade de carga.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

14-41 Magnetizacdao Minima do AEO
Range: Funcdo:

40%* [40 - 75%)] Insira a magnetizagdo minima permitida para a AEO. A selegdo de um valor baixo reduz a perda de energia no
motor, porém, reduz também a resisténcia a variagdes repentinas da carga.

14-42 Freqiiéncia AEO Minima
Range: Funcdo:

10HZ* [5 - 40 Hz] Insira a freqiéncia minima na qual a Otimizagdo Automatica de Energia (AEO) deve estar ativa.

14-43 Cosphi do Motor
Range: Funcao:

0.66* [0.40 - 0.95] 0 setpoint do Cos(phi) é automaticamente programado para o desempenho otimizado do AEO. Este parametro,
normalmente, ndo deve ser alterado. Entretanto, em algumas situagOes, € possivel que haja a necessidade de
inserir um valor novo para sintonia fina.

2.15.7. 14-5* Ambiente

Estes parametros auxiliam o conversor de freqiiéncia a funcionar sob condigbes ambientais especiais.

Option: Funcao:
[0] Off (Desligado) Selecione Off (Desligado) [0] somente se o conversor de freqiiéncia for energizado a partir de uma fonte de
rede elétrica isolada, ou seja a partir de uma fonte de rede elétrica IT.

[ary
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Neste modo, os capacitores internos do filtro de RFI, entre o chassi e o circuito do filtro de RFI da rede elétrica,
sdo desconectados, para evitar danos no circuito intermediario e para reduzir as correntes capacitivas de terra,
de acordo com a norma IEC 61800-3.

[1] * On (Ligado) Selecione On(Ligado) [1] para assegurar que o conversor de freqiiéncia esteja em conformidade com as normas
EMC.

14-52 Controle do Ventilador

Option: Funcao:

[o] * Automatica

[1] Ligado 50%

[2] Ligado 75%

[3] Ligado 100% Selecione a velocidade minima do ventilador principal.

Selecione Automadtica [0] para acionar o ventilador somente quando a temperatura interna do conversor de
freqiiéncia estiver na faixa de 35 °C a aprox. 55 °C.
O ventilador funciona em velocidades baixas, abaixo de 35 °C, e em velocidade plena, em 55 °C aprox.

14-53 Mon.Ventldr

Selecione o tipo de resposta que o conversor de freqliéncia deve enviar, no caso de um sinal de falha do ventilador
ser detectado.

[0] Desativado
[1] £ Adverténcia
[2] Desarme

14-55 Filtro Saida

Selecione o tipo de filtro de saida conectado. Nao se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em
funcionamento.

[0] * Sem Filtro

[1] FiltrOndaSenoid|

14-56 Capacitancia do Filtro Saida
Range: Funcao:

2.0 IJF* [0.1 - 6500.0 pF] Programe a capacitancia do filtro de saida. O valor pode ser encontrado no rétulo do filtro.

NOTA!
Isto é necessario para que seja feita a compensagdo correta no modo Fluxo (par. 1-01)

14-57 Indutancia do Filtro de Saida
Range: Funcao:

7.000 mH* [0,001 - 65,000 mH]  Selecione a induténcia do filtro de saida. O valor pode ser encontrado no rétulo do filtro.

NOTA!
Isto é necessario para que seja feita a compensagdo correta no modo Fluxo (par. 1-01)

2.15.8. 14-7* Compatibilidade

Este parametro é (til para configurar a compatibilidade do VLT 3000, VLT 5000 para o FC 300
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14-72 Alarm Word do VLT
Range: Funcao:

0* [0 - 4294967295] Leitura da alarm word correspondente ao VLT 3000 ou VLT 5000

14-73 Warning Word do VLT
Range: Funcao:
0% [0 - 4294967295] Leitura da warning word correspondente ao VLT 3000 ou VLT 5000

14-74 Status Word Est. Status Word
Range: Funcao:
0% [0 - 4294967295] Leitura da status word estendida correspondente ao VLT 3000 ou VLT 5000

2.16. Parametros: Informacgao do VLT

2.16.1. 15-** Informacao do VLT

Grupo de parametros contendo informagdes do conversor de fregiiéncia, como dados operacionais, configuragdo de hardware e versdes de software.

2.16.2. 15-0* Dados Operacionais

Grupo de parametros contendo dados operacionais, como Horas de Funcionamento, Medidores de kWh, Energizagoes, etc.

15-00 Horas de Funcionamento

Range: Funcao:
oh* [0 - 2.147.483.647 h] Exibir quantas horas o conversor de freqiiéncia funcionou. O valor é gravado quando o conversor de freqiiéncia
é desligado.

15-01 Horas em Funcionamento
Range: Funcao:

oh* [0 - 2.147.483.647 h] Exibir quantas horas o motor funcionou. 15-07 Reinicialzar contador de horas de func O valor é gravado quando
o conversor de freqiiéncia é desligado.

15-02 Medidor de kWh
Range: Funcao:

0 kwh* [0 - 2.147.483.647 kWh] Registro do consumo de energia do motor, como valor médio por hora. Reinicialize o contador no par. 15-06.

15-03 Energizacoes
Range: Funcao:

0¥ [0 - 2147483647] Exibir o nimero de vezes que o conversor de freqiiéncia foi energizado.

15-04 Superaquecimentos
Range: Funcao:

0* [0 - 65535] Exibir a quantidade de falhas de temperatura que ocorreram com o conversor de freqiiéncia.

15-05 Sobretensoes
Range: Funcao:

0* [0 - 65535] Exibir o nimero de sobretenses que ocorreram no conversor de freqiiéncia.

[ary
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15-06 Reinicializar o Medidor de kWh

Option: Funcao:

[0] * N&o reinicializar Selecionar Ndo reinicializar [0] caso ndo desejar que o medidor de kWh seja zerado.

[1] Reinicializr Contador Selecionar Reinicializr Contador[1] e apertar [OK] para reinicializar o medidor de kWh (consultar o par. 15-02)
NOTA!

O reset é executado apertando-se [OK].

15-07 Reinicializar Contador de Horas de Func

Option: Funcao:
[0] * N&o reinicializar
[1] Reinicializr Contador Selecionar Reinicializr Contador[1] e apertar [OK] para zerar o contador de Horas de Funcionamento (consultar

o par. 15-01). Este parametro ndo pode ser selecionado através da porta serial RS 485.
Selecione Néo reinicializar [0] se ndo desejar que o contador de Horas de Funcionamento seja reinicializado.

2.16.3. 15-1* Def. Log de Dados

0 Log de Dados permite o registro continuo de até 4 fontes de dados (par. 15-10) em periodicidades individuais (par. 15-11). Um evento do disparo (par.
15-12) e uma janela (par. 15-14) sdo utilizados para iniciar e parar o registro condicionalmente.

15-10 Fonte do Logging

Matriz [4]

Nenhum

14-72 Alarm word do
VLT

14-73 Warning word do
VLT

14-74 Status Word Est.
do VLT

[16-00 Con-
trol Word]

16-01 Referéncia [Uni-
dade]

16-02 Referéncia %
16-03 Status Word
16-10 Poténcia [kW]
16-11 Poténcia [hp]
16-12 Tensdo do Motor
16-13 Freqliéncia
16-14 Corrente do Mo-
tor

16-16 Torque [Nm]

16-17 Velocidade
[RPM]

16-18 Térmico Calcula-
do do Motor
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16-32 Energia de Fre-
nagem /s

16-34 Temp. do Dissi-
pador de Calor.

16-50 Referéncia Ex-
terna

16-52 Feedback [Uni-
dade]

16-55 Feedback 2 [Uni-
dade]

16-60 Entrada Digital

16-64 Entrada Analdgi-
ca 54

16-66 Saida Digital
[bin]

16-76 Entr. Anal.
X30/12

16-90 Alarm Word

16-94 Status Word Es-
tendida

34-71 Alarm Word MCO  Selecione quais variaveis devem ser registradas.

15-11 Intervalo de Logging

‘ N

Range: Funcao:

1ms* [1 - 86400000 ms] Insira o intervalo entre as amostragens das variaveis a serem registradas, em milisegundos.

[y
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15-12 Evento do Disparo
Option: Funcao:
[0] * False (Falso)

[2] Em funcionamento

[4] Na referéncia

[6] Limite de corrente

[8] Abaixo da I baixa

[10] Fora da faix d veloc

[12] Acima da veloc.alta

[14] Abaixo de feedb.baix

[16] Advrténc térmic

[18] Reversdo

[20] Alarme (desarme)

[22] Comparador 0

[24] Comparador 2

[26] Regra I6g 0

[28] Regra 16g 2

[33] Entr digital DI18

[35] Entr digital DI27

[37] Entr digital DI32

[50] Comparador 4
[60] Regra l6g 4
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15-13 Modo Logging

Option: Funcao:

[0] * Sempre efetuar Log Selecionar Sempre efetuar Log [0], para registro continuo.

[1] Log Unico no trigger Selecione Log dnico no trigger [1] para iniciar e parar, condicionalmente, o registro utilizando os par. 15-12 e
par.15-14.

15-14 Amostragens Antes do Disparo
Range: Funcdo:

50% [0 - 100] Insira a porcentagem de todas as amostras, anteriores a um evento de disparo, que devem ser mantidas no log.
Consulte também os par. 15-12 e par. 15-13.

2.16.4. 15-2* Registro do Historico

Exibir até 50 registros de dados, por meio dos parametros de matriz, neste grupo de pardmetros. Para todos os parametros no grupo, [0] corresponde
aos dados mais recentes e [49] aos mais antigos. Os dados sdo registrados cada vez que ocorre um evento (ndo confundir com eventos do SLC).
Eventos, neste contexto, sdo definidos como uma alteracdo em uma das seguintes areas:

1. Entrada digital
2 Saidas digitais (ndo monitoradas neste release de SW)
3. Warning word
4 Alarm word
Status word
6.  Control word
7.  Status word estendida

Os eventos sao registrados com valor e horario em milisegundos. O intervalo de tempo entre dois eventos depende da freqiiéncia com que os eventos
ocorrem (no maximo uma vez a cada varredura). O registro de dados é continuo, porém, se ocorrer um alarme, o registro é salvo e os valores podem
ser vistos no display. Este recurso € (til, por exemplo, ao executar servigo depois de um desarme. Exibir o registro histdrico contido neste parametro,
por meio da porta de comunicagao serial ou pelo display.

15-20 Registro do Histdrico: Evento

Matriz [50]

0* [0 - 255] Exibir o tipo de evento nos eventos registrados.

15-21 Registro do Historico: Valor

Matriz [50]

0% [0 - 2147483647] Exibir o valor do evento registrado. Interprete os valores do evento, de acordo com esta tabela:

Entrada digital Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-60, apos a conversao
para valor binario.
Saida digital (ndo monitorada, neste Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-66, apds a conversao

release de SW) para valor binario.

Warning word Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-92

Alarm word Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-90

Status word Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-03, apos a conversao
para valor binario.

Control word Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-00.

Status word estendida Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-94.
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15-22 Registro do Histoérico: Tempo

Matriz [50]

o* [0 - 2147483647] Exibir o instante em que o evento registrado ocorreu. O tempo é medido em milissegundos, desde a partida do
conversor de freqiiéncia. O valor max. corresponde a aproximadamente 24 dias, o que significa que a contagem
serd zerada apds este intervalo de tempo.

2.16.5. LogAlarme, 15-3*

Os parametros neste grupo sdo parametros de matriz, onde até 10 registros de falhas podem ser visualizados. [0] corresponde aos dados de registro
mais recentes e [9] aos mais antigos. Os codigos de erro, valores e do horario podem ser visualizados para todos os dados registrados.

15-30 Reg. de Falhas: Cad Falha

Matriz [10]

0% [0 - 255] Exibir o cddigo da falha e verificar o seu significado no capitulo Solugéo de Problemas do Guia de Design do FC
300.

15-31 Log.Alarme: Valor

Matriz [10]

0¥ [-32767 - 32767] Exibir uma descrigéo extra do erro. Este parametro € utilizado, na maioria das vezes, em combinagdo com o
alarme 38 ‘falha interna’.

15-32 Registro do Alarme: Tempo

Matriz [10]

0% [0 -2147483647] Exibir o instante em que o evento registrado ocorreu. O tempo é medido em segundos desde a partida do
conversor de freqiiéncia.

2.16.6. 15-4* Identific. do VLT

Parémetros que contém informagGes somente de leitura, sobre as configuragdes de hardware e software do conversor de freqiiéncia.

15-40 Tipo do FC
Option: Funcao:

Exibir o tipo de FC. A leitura é idéntica a do campo de poténcia da definigdo do codigo do tipo da Série FC 300,
caracteres 1-6.

15-41 Secgao de Poténcia
Option: Funcao:

Exibir o tipo de FC. A leitura é idéntica a do campo de poténcia da definicdo do cddigo do tipo, caracteres 7-10,
da Série FC 300.

15-42 Tensao
Option: Funcao:

Exibir o tipo de FC. A leitura é idéntica a do campo de poténcia da definicdo do cddigo do tipo, caracteres 11-12,
da Série FC 300.

—
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15-43 Versao do Software
Option: Funcao:

Exibir a versdo combinada do SW (ou 'versdo do pacote'), que consiste do SW de poténcia e do SW de controle.

15-44 String do Codigo do Tipo Pedido
Option: Funcao:

Exibir o string do cddigo do tipo utilizado para encomendar novamente o conversor de freqiiéncia, em sua
configuragdo original.

15-45 String de Codigo do Tipo Real
Option: Funcao:

Exibir o string do codigo do tipo real.

15-46 NC°. do Pedido do Cnvrsr de Freqiiéncia
Option: Funcao:

Exibir o cédigo de compra de 8-digitos utilizado para encomendar o conversor de freqiiéncia novamente, em
sua configuragdo original.

15-47 N°. de Pedido da Placa de Poténcia.
Option: Funcao:

Exibir o cdigo de compra da placa de poténcia.

15-48 N° do Id do LCP
Option: Funcao:
Exibir o nimero do ID do LCP.

15-49 ID do SW da Placa de Controle
Option: Funcao:

Exibir o cddigo da versdo do software do cartdo de controle.

15-50 ID do SW da Placa de Poténcia
Option: Funcao:

Exibir o cddigo da versdo do software da placa de energia.

15-51 NO. Série Conversor de Freq.
Option: Funcao:

Exibir o nimero de série do conversor de freqiiéncia.

15-53 NCO. Série Cartdo de Poténcia
Option: Funcao:

Exibir o nimero de série do cartdo de poténcia.

2.16.7. 15-6* Ident. do Opcional

Este parametro somente de leitura contém informagGes sobre as configuragdes de hardware e software dos opcionais, instalados nos slots A, B, CO e C1.
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15-60 Opcional Montado
Option: Funcao:

Exibir o tipo de opcional instalado.

15-61 Versao de SW do Opcional
Option: Funcao:

Exibir a versdo do software do opcional instalado.

15-62 N°. do Pedido do Opcional
Option: Funcao:

Exibe o cddigo de compra dos opcionais instalados.

15-63 N° Série do Opcional
Option: Funcao:

Exibir o nimero de série do opcional instalado.

2.16.8. 15-9* Inform. do Param.

Listas de parémetros

15-92 Parametros Definidos

Matriz [1000]

0* [0-9999] Exibir a lista de todos os pardmetros definidos no conversor de freqiiéncia. A lista termina com 0.

15-93 Parametros Modificados

Matriz [1000]

ok [0 - 9999] Exibir a lista dos parametros que foram alterados desde a programagao padrdo. A lista termina com 0. As alte-
rages podem ndo ser visiveis durante até 30 segundos, apds a implementagdo.

15-99 Metadados de Parametro

Matriz [30]

0* [0 -9999] Este parametro contém dados utilizados pela ferramenta de software MCT10.

2.17. Parametros: Leituras de Dados

2.17.1. 16-** Leituras de Dados

Grupo de parametros para leituras de dados, p. ex., referéncias reais, tensdes, controle, alarme, adverténcia e status words.

2.17.2. 16-0* Status Geral

Pardmetros para leitura do status geral, como referéncia calculada, control word, ativa, status.

—
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16-00 Control Word

Range: Funcao:
0% [0 - FFFF] Exibir a Control Word enviada do conversor de fregliéncia, através da porta de comunicagdo serial, em codigo
hex.

16-01 Referéncia [Unidade]
Range: Funcao:

0.000% [-999999.000 - 999999.000] Exibir o valor da referéncia atual aplicada em impulso ou com base analdgica, na unidade de medida resultante
da escolha da configuragdo selecionada no par. 1-00 (Hz, Nm ou RPM).

16-02 Referéncia %
Range: Funcao:

0%* [-200 to 200 %] Exibir a referéncia total. A referéncia total é a soma das referéncias digital, analdgica, predefinida, barramento
e congelar referéncias, mais a de catch-up e slow-down.

16-03 Status Word

Range: Funcao:
0% [0 - FFFF] Exibir a Status word enviada pelo conversor de freqliéncia, através da porta de comunicagdo serial em cddigo
hex.

16-05 Valor Real Principal [%]

Range: Funcdo:
0%* [-100 até +100%] Exibir a word de dois bytes enviada com a Status word para o barramento Mestre, reportando o Valor Real
Principal.

16-09 Leit.Personalz.
Range: Funcao:

0,00 unidade* [x.%X - xxx unidade] Exibir o valor da leitura personalizada do par. 0-30 ao par. 0-32

2.17.3. 16-1* Status do Motor

Pardmetros para a leitura dos valores de status do motor.

16-10 Poténcia [kW]
Range: Funcao:

0,0 W [0,0 - 1.000,0 kW] Exibir a poténcia do motor, em kW. O valor apresentado é calculado com base na atual tensdo do motor e da
corrente do motor. O valor é filtrado e, portanto, aprox. 30 ms podem transcorrer, desde a alteragdo de um valor
de entrada até a alteragdo dos valores da leitura de dados.

16-11 Poténcia [HP]
Range: Funcao:

0 HP* [0 até 1000 HP] Exibir a poténcia do motor, em HP. O valor apresentado é calculado com base na atual tensdo do motor e da
corrente do motor. O valor é filtrado e, portanto, aprox. 30 ms podem transcorrer, desde a alteragdo de um valor
de entrada até a alteragdo dos valores da leitura de dados.

16-12 Tensao do Motor
Range: Funcao:

0,0 V¥ [0,0 até 6.000,0 V] Exibir a tensdo do motor, um valor calculado que é utilizado para controla-lo.

16-13 Freqiiéncia do Motor
Range: Funcao:

0,0Hz* [0,0 - 6.500,0 Hz] Exibir da freqiiéncia do motor, sem amortecimento da ressonancia.
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16-14 Corrente do Motor
Range: Funcao:

0 A¥ [0 até 1856 A] Exibir a corrente do motor, medida como um valor médio IRMS. O valor é filtrado e leva aprox. 30 ms desde que
um valor de entrada é alterado até o instante que os valores da leitura de dados se alterem.

16-15 Freqiiéncia [%]
Range: Funcao:

0.00%* [0.00 - 0.00 %] Exibir uma word de dois bytes que reporta a freqiiéncia real do motor (sem amortecimento da ressonancia),
como uma porcentagem (escala 0000-4000 Hex) do par. 4-19 Fregiiéncia Méx. de Saida. Programe o par. 9-16
indice 1, para envia-lo com a Status Word, em vez do MAV.

16-16 Torque
Range: Funcao:

0,0 Nm* [-3.000,0 até 3.000,0 Nm] Exibir o valor do torque, com um sinal algébrico, aplicado ao eixo do motor. A linearidade ndo é exata entre
160% de corrente do motor e o torque, em relagdo ao torque nominal. Alguns motores fornecem torque com
mais de 160%. Conseqiientemente, os valores minimo e maximo dependerdo da corrente maxima do motor e
do motor usado. O valor é filtrado e, portanto, aprox. 30 ms podem transcorrer, desde a alteracdo de um valor
de entrada até a alteragdo dos valores da leitura de dados.

16-17 Velocidade [RPM]
Range: Funcao:

0 RPM* [0- 0 RPM] Confira as RPM atuais do motor. Em controle de processo de malha aberta ou de malha fechada, as RPM do
motor sdo estimadas. As RPM do motor sdo medidas no modo de velocidade de malha fechada.

16-18 Térmico Calculado do Motor

Range: Funcdo:

0 %* [0- 100 %] Exibir a carga térmica calculada no motor. O limite de corte € 100%. A base para o calculo € a fungdo ETR,
selecionada no par.1-90.

16-19 Temperatura do Sensor KTY
Range: Funcao:

0 °oc* [0 - xxx °C] Enviando a temperatura real do sensor KTY embutido no motor.
Consulte o par. 1-9*.

16-20 Angulo do Motor
Range: Funcdo:

o* [0 - 65535] Exibir o ajuste do angulo do encoder/resolver atual, relativo a posicdo do indice. A faixa de valores de 0 - 65535
corresponde a 0-2*pi (radianos).

16-22 Torque [%]
Range: Funcdo:

0%* [-200 - 200%] O valor mostrado é o torque, com sinal, em porcentagem do torque nominal, fornecido ao eixo do motor.

2.17.4. 16-3* Status do Drive

Parémetros para relatar o status do conversor de freqliéncia.

16-30 Tensao de Conexao CC
Range: Funcao:

ov¥ [0 - 10000 V] Exibir um valor medido. O valor é filtrado com uma constante de tempo de 30 ms.

—
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16-32 Energia de Frenagem /s

Range: Funcao:

0 kw* [0 até 675,000 kW] Exibir a poténcia de frenagem transmitida a um resistor de freio externo, definida como um valor instanténeo.

16-33 Energia de Frenagem /2 min
Range: Funcao:

0,000 kW* [0,000 - 500,000 kw]  Exibir a poténcia de frenagem transmitida a um resistor de freio externo. A poténcia média € calculada como um
valor médio, durante os Ultimos 120 s.

16-34 Temp. do Dissipador de Calor
Range: Funcao:

0 oc* [0 até 255 °C] Exibir a temperatura do dissipador de calor do conversor de freqtiéncia. O limite de corte € 90 + 5 °C, e 0 motor
religa em 60 = 5 °C.

16-35 Térmico do Inversor
Range: Funcao:

0 %* [0 - 0 %] Exibir a porcentagem de carga no inversor.

16-36 Corrente Nom.do Inversor

Range: Funcdo:

AX¥ [0,01 - 10.000,00 A] Exibir a corrente nominal do inversor, que deve ser igual a que consta na plaqueta de identificagdo do motor
conectado. Os dados sdo utilizados para calcular o torque, a protegdo do motor, etc.

16-37 Corrente Max.do Inversor

Range: Funcao:

AX¥ [0,01 - 10.000,00 A] Exibir a corrente maxima do inversor, que deve ser igual a que consta na plaqueta de identificagdo do motor. Os
dados sdo utilizados para calcular o torque, a protecdo do motor, etc.

16-38 Estado do SLC
Range: Funcdo:

0* [0 - 100] Exibir o estado do evento em execugdo pelo controlador de SL.

16-39 Temp.do Control Card
Range: Funcao:

0 oc* [0 até 100 °C] Exibir a temperatura do cartdo de controle, estabelecida em °C.

16-40 Buffer de Logging Cheio

Exibir se o buffer de logging esta cheio (consultar o par. 15-1%). O buffer de logging nunca ficara cheio quando o par.
15-13 Modo Logging for programado para Sempre efetuar Log [0].

[ Sim

2.17.5. 16-5* Ref. & Feedb.

Pardmetros para reportar a entrada de referéncia e de feedback.

16-50 Referéncia Externa
Range: Funcao:

0.0* [-200.0 - 200.0] Exibir a referéncia total, a soma das referéncias digital, analégica, predefinida, de barramento e congelar refe-
réncias, mais a de catch-up e de slow-down.
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16-51 Referéncia de Pulso

Range: Funcao:

0.0% [-200 - 200] Exibir o valor da referéncia da entrada(s) digital(is) programada(s). A leitura pode ser também refletir os impulsos
de um encoder incremental.

16-52 Feedback [unidade]
Range: Funcao:

0.0% [-999999.999 - 999999.999] Exibir a unidade do feedback resultante da selegdo da unidade e escala nos parametros 3-00, 3 -01, 3-02 e 3-03.

16-53 Referéncia do DigiPot
Range: Funcao:

0.0% [-200 - 200] Exibir a contribuicdo do Potenciémetro Digital para a referéncia real.

2.17.6. 16-6* Entradas e Saidas

Parametros para reportar as portas de E/S digitais e analdgicas.

16-60 Entrada digital

Range: Funcéao:

o* [0 - 63] Exibir os estados do sinal das entradas digitais ativas. Exemplo: A entrada 18 corresponde ao bit n°. 5,0’ =
nenhum sinal, ‘1’ = sinal conectado. O bit 6 funciona do modo contrario, on = '0', off = '1' (entrada de parada
segura).

Bit 0 Entrada digital term. 33
Bit 1 Entrada digital term. 32
Bit 2 Entrada digital term. 29
Bit 3 Entrada digital term. 27
Bit 4 Entrada digital term. 19
Bit 5 Entrada digital term. 18
Bit 6 Entrada digital term. 37
Bit 7 Entr. digital GP term. E/S X30/4
Bit 8 Entr. digital GP term. E/S X30/3
Bit 9 Entr. digital GP term. E/S X30/2
Bit s 10-63 Reservados p/ terminais futuros

16-61 Definicdao do Terminal 53
Exibir a programacao do terminal de entrada 53. Corrente = 0; Tensdo = 1.
[0] * Corrente

[1] Tensdo

16-62 Entrada analogica 53
Range: Funcao:
0.000% [-20.000 - 20.000] Exibir o valor real na entrada 53.

16-63 Definicdao do Terminal 54
Exibir a programacgao do terminal de entrada 54. Corrente = 0; Tensdo = 1.
[0] * Corrente

[1] Tensdo

16-64 Entrada Analdgica 54
Range: Funcao:
0000* [_20000 _ 20000] Exibir o valor real na entrada 54.

—
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16-65 Saida Analdgica 42 [mA]
Range: Funcao:
0.000% [0.000 - 30.000] Exibir o valor real na saida 42, em mA. O valor exibido reflete a selecdo no par. 06-50.

16-66 Saida Digital [bin]
Range: Funcao:

0¥ [0-115] Exibir o valor binério de todas as saidas digitais.

16-67 Freq. de Freq. #29 [Hz]
Range: Funcao:

0* [0-0] Exibir a taxa de freqiéncia real no terminal 29.

16-68 Entr Pulso #33 [Hz]
Range: Funcao:

0* [0 - 130000] Exibir o valor real da freqiiéncia aplicada no terminal 33, como uma entrada de impulso.

16-69 Saida de Pulso #27 [Hz]
Range: Funcdo:

0* [0 - 40000] Exibir o valor real de pulsos aplicados ao terminal 27, no modo de saida digital.

16-70 Saida de Pulso #29 [Hz]
Range: Funcao:

0* [0 - 40000] Exibir o valor real de pulsos no terminal 29, no modo de saida digital.
Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

16-71 Saida do Relé [bin]
Range: Funcao:

0* [0-31] Exibir a programaggo de todos os relés.

Selegdo de Leitura [P16-71]:
Saida de relé [bin]: 00000 bin

||:Rele 09 do cart&o do opcionalB
Relé 08 do cartdo do opcionalB

Relé 07 do cartdo do opcionalB

Relé 02 do cartdo de poténcia

Rele 01 do cartdo de poténcia
130BA195.10

16-72 Contador A
Range: Funcao:

0% [-2147483648 -2147483647] Exibir o valor atual do Contador A. Os contadores sdo Uteis como operandos de comparador, consultar o par.
13-10.
O valor pode ser reinicializado ou alterado, por meio das entradas digitais (grupo de par. 5-1*) ou utilizando uma
acdo do SLC (par. 13-52).

16-73 Contador B
Range: Funcao:

0% [-2147483648 -2147483647] Exibir o valor atual do Contador B. Os contadores sdo Uteis como operandos de comparador (par. 13-10).
O valor pode ser reinicializado ou alterado, por meio das entradas digitais (grupo de par. 5-1*) ou utilizando uma
acdo do SLC (par. 13-52).
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16-74 Contador de Parada Prec.
Range: Funcao:

0* [0 - 2147483647] Retornar o valor real do contador de preciséo (par. 1-84).

16-75 Entr. Anal. X30/11
Range: Funcao:
0.000% [0.000 - 0.000] Exibir o valor real da entrada X30/11 do MCB 101.

16-76 Entr. Anal. X30/12
Range: Funcao:
0.000% [0.000 - 0.000] Exibir o valor real da entrada X30/12 do MCB 101.

16-77 16-77 Saida Anal. X30/8 [mA]
Range: Funcao:

0.000% [0.000 - 0.000] Exibir o valor real da entrada X30/8 em mA.

2.17.7. 16-8* FieldbusPorta do FC

Parametros para reportar as referéncias e control words do BUS.

16-80 CTW 1 do Fieldbus
Range: Funcdo:

o* [0 - 65535] Exibir a Control word (CTW) de dois bytes, recebida do Barramento Mestre. A interpretagdo da Control word
depende do opcional de fieldbus instalado e do perfil da Control word selecionada no par. 8-10.
Para informag0es adicionais, consulte o manual especifico do fieldbus.

16-82 REF 1 do Fieldbus
Range: Funcao:

0* [-200 - 200] Exibir a word de dois bytes enviada com a control word, a partir do Barramento Mestre, para programar o valor
de referéncia.
Para informag0es adicionais, consulte o manual especifico do fieldbus.

16-84 StatusWord do Opcional d Comunicagao
Range: Funcdo:

0* [0 - 65535] Exibir a status word estendida do opcional de comunicacéo do fieldbus.
Para informag0es adicionais, consulte o manual especifico do fieldbus.

16-85 CTW 1 da Porta Serial
Range: Funcao:

0* [0 - 65535] Exibir a Control word (CTW) de dois bytes, recebida do Barramento Mestre. A interpretacdo da control word
depende do opcional de fieldbus instalado e do perfil da Control word selecionada no par. 8-10.

16-86 REF 1 da Porta Serial
Range: Funcao:

0% [0-0] Exibir a Status word (STW) de dois bytes, enviada para o Barramento Mestre. A interpretagdao da Status word
depende do opcional de fieldbus instalado e do perfil da Control word selecionada no par. 8-10.

2.17.8. 16-9* Leitura do Diagnos

Parémetros para exibir a alarm word, warning word e status word estendida.

—
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16-90 Alarm Word
Range: Funcao:

0% [0 - FFFFFFFF] Exibir a alarm word enviada através da porta de comunicagdo serial, em cddigo hex.

16-90 Alarm Word 2
Range: Funcao:

0* [0 - FFFFFFFF] Exibir a alarm word enviada através da porta de comunicaggo serial, em cédigo hex.

16-92 Warning Word
Range: Funcao:

0% [0 - FFFFFFFF] Exibir a warning word enviada através da porta de comunicagdo serial, em codigo hex.

16-93 Warning Word 2
Range: Funcao:

0% [0 - FFFF] Exibir a warning word enviada através da porta de comunicacgo serial, em codigo hex.

16-94 Ext. Status Word
Range: Funcdo:

o* [0 - FFFF] Retorna a warning word estendida, enviada através da porta de comunicagdo serial, em cddigo hex.

2.18. Parametros: Entrada de Encoder

2.18.1. 17-** Opcionl.Feedb Interno

Parametros adicionais para configurar o Opcional de Feedback do Encoder (MCB102) ou do Resolver (MCB103).

2.18.2. 17-1* Interface Inc. do Encoder

Os parametros neste grupo configuram a interface incremental do opcional MCB102. Observar que ambas as interfaces, incremental e absoluta, estdo
ativas ao mesmo tempo.

17-10 Tipo de Sinal

Option: Funcao:

[0] Nenhum

[1] * RS422 (5V TTL)

[2] Senoidal 1Vpp Selecionar o tipo incremental (canais A/B) do encoder em uso. Procurar a informagdo na folha de dados do
encoder.

Selecione Nenhum [0] somente se o sensor de feedback for um encoder absoluto.
N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento.

17-11 Resolucao (PPR)
Range: Funcao:
1024* [10 - 10000] Inserir a resolugéo do rastreamento incremental, ou seja, 0 niimero de pulsos ou periodos por revolugéo.

N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento.

2.18.3. 17-2* Interf. Abs. do Encoder

Os parametros neste grupo configuram a interface absoluta do opcional MCB102. Observar que ambas as interfaces, incremental e absoluta, estdo ativas
a0 mesmo tempo.

[ary
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17-20 Selegao do Protocolo

Option: Funcao:

[0] * Nenhum

[1] HIPERFACE

[2] EnDat

[4] SSI Selecione HIPERFACE [1] somente se o encoder for absoluto.

Selecionar Nenhum [0] somente se o sensor de feedback for um encoder incremental.
Néo se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento.

17-21 Resolucao (Posicoes/Rev)

Option: Funcao:
[512] 512

[1024] 1024

[2048] 2048

[4096] 4096

[8192] SSI 4 - 8192

[16384] 16384

[32768] HIPERFACE 512 - Selecione a resolugdo do encoder absoluto, ou seja, 0 nimero de contagens ou periodos por revolugdo.
32768 N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento. O valor depende da confi-
guragdo no par. 17-20.

17-24 Comprimento dos Dados do SSI
Range: Funcao:

13% [13 - 25] Programar o nimero de bits do telegrama do SSI. Escolher 13 bits para encoders de giro Unico e 25 bits para
encoders de giro mdltiplo.

17-25 Velocidade do Oscilador
Range: Funcao:
260 kHz* [100 - 260 kHz] Programe a velocidade do oscilador do SSI. No caso de cabos de encoder longos, a velocidade do oscilador deve

ser diminuida.

17-26 Formato dos Dados do SSI

Option: Funcao:
[0] * Cddigo Gray
[1] Cddigo Binario Programar o formato dos dados do SSI. Selecionar entre os formatos Gray e Binario.

17-34 Baudrate da HIPERFACE

Option: Funcao:

[0] 600

[1] 1200

[2] 2400

[3] 4800

[4] * 9600

[5] 19200

[6] 38400 Selecione a baud rate do encoder conectado.

Né&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento. O parametro sé é acessivel
quando o par. 17-20 estiver programado para HIPERFACE [1].

2.18.4. 17-5* Interface do Resolver

O grupo de parametros 17-5* é utilizado para programar os parametros do Opcional MCB 103 do Resolver.

—
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Normalmente, o feedback do resolver é utilizado como feedback de motor, para motores de Ima Permanente com o par. 1-01 programado com a opgdo
Fluxo com feedback de motor.
Este parametro ndo pode ser ajustado enquanto o motor estiver em funcionamento.

17-50 Polos do Resolver
Range: Funcao:

2% [2-2] Programe o nimero de pélos do resolver.
O valor esté definido na folha de dados do resolver.

17-51 Tensao de Entrada do Resolver

Range: Funcao:

7,0\/* [4,0 - 8,0 V] Programe a tensdo de entrada para o resolver. A tensdo estabelecida é em valor EFICAZ.
O valor esté definido na folha de dados do resolver.

17-52 Freqiiéncia de Entrada do Resolver
Range: Funcdo:

10,0 KHz* [2,0 - 15,0 kHz] Programe a freqliéncia de entrada do resolver.
O valor esta definido na folha de dados do resolver.

17-53 Relagao de Transformacao do Resolver

Range: Funcdo:
0.5% [0.1-1.1] Programe a relagdo de transformagdo do resolver.
A relagdo de transformagdo é:
Tratio = Vg “
In

O valor esta definido na folha de dados do resolver.

17-59 Interface do Resolver

Option: Funcao:
[0] * Desativado
[1] Ativo Ativar o opcional MCB 103 do resolver quando os parametros do resolver forem selecionados.

Para evitar danos em resolvers, os par. 17-50 — par. 17-53 devem ser ajustados, antes de ser ativados.

2.18.5. 17-6* Monitor. e Aplic.

Este grupo de parametros seleciona fungdes adicionais quando o opcional MCB 102 de Encoder ou o opcional MCB 103 de Resolver estiver instalado no
slot B opcional, como feedback de velocidade.
Os parametros de Monitoramento e da Aplicacdo ndo pode ser ajustado enquanto o motor estiver em funcionamento.

17-60 Sentido Positivo do Encoder

Option: Funcao:
[0] * Sentido horario
[1] Sentido anti-horario Altere o sentido da rotagdo do encoder detectado, sem mudar a fiagdo do encoder.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

17-61 Monitoramento do Sinal do Encoder

Option: Funcao:

[0] Desativado

[ * Adverténcia

[2] Desarme Selecione o tipo de resposta que o conversor de freqiiéncia deve assumir, no caso de um sinal de falha de

encoder ser detectado.
A fungdo de encoder, no par. 17-61, é um teste elétrico do circuito do sistema do encoder.

[ary
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2.19. Lista de parametros

Séries do FC

Todas = valido para as séries FC 301 e FC 302
01 = valido somente para o FC 301

02 = valido somente para o FC 302

Alteragoes durante o funcionamento

"TRUE" (Verdadeiro) significa que o parametro pode ser alterado, enquanto o conversor de freqgliéncia estiver em funcionamento, e “FALSE” (Falso)
significa que o conversor de freqliéncia deve ser parado, antes de efetuar uma alteraggo.

4-Setup
'All setups': os parametros pode ser programados individualmente, em cada um dos quatro setups, ou seja, um Unico parametro pode ter quatro valores
diferentes de dados.

"1 setup”: o valor dos dados sera o mesmo em todos os setups.

Indice de converséo

Este numero refere-se a um valor de conversdo utilizado ao efetuar-se uma gravagdo ou leitura, por meio de um conversor de freqléncia.

indice de 100 | 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6
conv.

Fator de| 1 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 | 1000 | 100 10 1 0.1 0.01 |0.001|0.0001 | 0.0000 | 0.000001
conv. 1

Tipo de dados Descrigao Tipo

2 N2 inteiro 8 Int8

3 N inteiro 16 Int16

4 N2 inteiro 32 Int32

5 8 sem sinal algébrico Uint8

6 16 sem sinal algébrico Uint16

7 32 sem sinal algébrico Uint32

9 String Visivel VisStr

33 Valor de 2 bytes normalizado N2

35 Sequiéncia de bits de 16 varidveis booleanas V2

54 Diferenca de horario s/ data TimD
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3. Solucionando Problemas

3.1.1. Mensagens de Alarme/Adverténcia
Uma adverténcia ou um alarme é sinalizado pelo respectivo LED, no painel do conversor de freqiiéncia e indicado por um cddigo no display.

Uma adverténcia permanece ativa até que a sua causa seja eliminada. Sob certas condicdes, a operagdo do motor ainda pode prosseguir. As mensagens
de adverténcia podem referir-se a uma situagdo critica, mas ndo necessariamente.

Na eventualidade de um alarme, o conversor de freqiiéncia desarmara. Os alarmes devem ser reinicializados a fim de que a operagdo inicie novamente,
assim que a sua causa tenha sido eliminada.

Isto pode ser realizado de trés modos:
1. Utilizando a tecla de controle [RESET] no painel de controle do LCP.

2. Através de uma entrada digital com a fungdo "Reset".

3. Por meio da comunicagdo serial/Fieldbus opcional.

NOTA!
Ap6s um reset manual, por meio da tecla [RESET] do LCP, deve-se acionar a tecla [AUTO ON] (Automético Ligado) para dar partida
no motor novamente.

Se um alarme ndo puder ser reinicializado, provavelmente € porque a sua causa ndo foi eliminada ou porque o alarme esta bloqueado por desarme
(consulte também a tabela na proxima pagina).

Os alarmes que sdo bloqueados por desarme oferecem protegdo adicional, pois a alimentagdo de rede elétrica deve ser desligada antes que o alarme
possa ser reinicializado. Ao ser novamente ligado, o conversor de freqiiéncia ndo estara mais bloqueado e podera ser reinicializado, como acima descrito,
uma vez que a causa foi eliminada.

Os alarmes que ndo estdo bloqueados por desarme podem também ser reinicializados utilizando a fungdo de reset automatico, nos parametros 14-20
(Adverténcia: é possivel a ativagdo automatica!)

Se uma adverténcia e um alarme forem indicados por um cddigo na tabela da pagina a seguir, significa que ou uma adverténcia aconteceu antes de um
alarme ou que é possivel definir se uma adverténcia ou um alarme deve ser exibido para um determinado defeito.

Por exemplo, isto é possivel no parametro 1-90 Protegdo Térmica do Motor. Depois de um alarme ou desarme, o motor parara por inércia e o alarme e
a adverténcia piscardo. Uma vez que o problema tenha sido eliminado, apenas o alarme continuara piscando até que o conversor de freqiiéncia seja
reinicializado.
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N2 Descricao Advertén- Alarme/Desarme Bloqueio p/ Alarme/ Parametro
cia Desarme Referéncia

10 Volts baixo X

Erro live zero (X) (X) 6-01

Sem motor X) 1-80

Falta Fase Elétr X) X) X) 14-12

Tensdo CC alta

Tensdo CC baix

Sobretensdo.CC

Subtensdo CC

Sobrc. d invrsr

10 ETR temp motor excss

11 Sobretemperatura motor termistor

12 Limite de torque

13 Sobrecorrente

14 Falha de Aterr.

15 HW incompl.

16 Curto-Circuito

17 Ctrl.word TO

23 Ventiladores Internos

24 Ventiladores Externos

25 Resistor d freio

26 Sobrcrg d freio:

27 IGBT do freio

28 Verificg.d freio X) X) 2-15

29 Sobretemp. Placa Poténc. X X

30 Perda da fase U no Motor X) X) X) 4-58

31 Perda da fase V no Motor (X) (X) (X) 4-58

32 Perda da fase W no Motor X) X) X) 4-58

33 Falha de Inrush

34 Falha d Fieldbus X

36 Falha rede elétr X

38 Falha Interna

40 Sobrecarga da Saida Digital Term. 27 (X) 5-00, 5-01

41 Sobrecarga da Saida Digital Term. 29 X) 5-00, 5-02

42 Sobrecarga da Saida Digital X30/6 (X) 5-32

42 Sobrecarga da Saida Digital X30/7 X) 5-33

47 Alim. 24 V baix X

48 Alim. 1,8 V baix

49 Lim.deVelocidad X

50 Calibragdo AMA falhou

51 AMA verificagdo Unom € Inom

52 AMA baixa Inom

53 MtrGrandp/AMA

54 Mtr peq p/ AMA

55 ParAMAforaFaix

56 Interrup d AMA

57 Expir.tempoAMA

58 Falha interna AMA X

59 Limite de corrente X

61 Erro de Tracking X)

62 Lim.freq.d saida X

63 Freiomecan.baix X) 2-20
64 Limite d tensdo

OLoONOUTNA,WN -

o)
XX XXX XX X XX
N N
o)
N N
—
1
Yo}
o

X XX XX XX X X XX
X X X X

(&)

8-04

~

14-53

—~
X X X X
(&2

—~
>
(&2

X) 2-13
X

>
X < X X X X

X XX X X X X X X

4-30

—~
>
[

65 TempPlacaCntrl
66 Temp. baixa
67 Mdng d opcionl X

68 Parada Segura X) XV 5-19
70 Config ilegal FC X

71 PTC 1 Parada Segura X X1 5-19
72 Falha Perigosa X1 5-19
80 Drive Inicializado no Valor Padrdo X

90 Perda d Encodr X) X) 17-61
91 Definigdo incorreta da Entrada analdgica 54 X 5202

_100 Consulte as Instrugdes Operacionais do MCO

199 30°

250 PegaSobrsNova X 14-23
251 Novo Cdd Tipo X X

X X

Tabela 3.1: Lista de codigos de Alarme/Adverténcia

(X) Dependente do parametro
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1) N&o pode ser Reinicializado automaticamente via Par 14-20

Um desarme € a agdo que resulta quando surge um alarme. O desarme
para o motor por inércia e pode ser reinicializado pressionando o botdo
de reset ou efetuando um reset através de uma entrada digital (Par. 5-1*
[1]). O evento origem que causou o alarme ndo pode danificar o conver-
sor de frequiéncia ou mesmo dar origem a condigGes de perigo. Um
blogueio por desarme é a agdo que resulta quando ocorre um alarme,
que pode causar danos no conversor de freqliéncia ou nas pegas conec-

Danfiti

tadas. Uma situagdo de Bloqueio por Desarme somente pode ser reini-

3. Solucionando Problemas

cializada por meio de uma energizagao.

Indicagdo do LED
Adverténcia amarela
Alarme vermelha piscando

Blogueado por desarme

amarela e vermelha

Status Word Estendida da Alarm Word
Bit Hex Dec Alarm Word Alarm Word 2 Warning Word Warning Status Word
Word 2 Status Word
0 00000001 1 Verificg.d freio ServiceTrip, Ler/ Verificg.d freio Rampa
Gravar
1 00000002 2 Pwr. PlacPoté ServiceTrip, (reser- Pwr. PlacPoté AMA em Exec
vado)
2 00000004 4 Falha de Aterr. ServiceTrip, Type- Falha de Aterr. Partida SH/SAH
code/Sparepart
3 00000008 8 TempPlacaCntrl ServiceTrip, (reser- TempPlacaCntrl Slow Down
vado)
4 00000010 16 Ctrl. Word TO ServiceTrip, (reser- Ctrl. Word TO Catch Up
vado)
5 00000020 32 Sobrecorrente Sobrecorrente Feedback Alto
6 00000040 64 Limite d torque Limite d torque FeedbackBaix
7 00000080 128 TérmMtrSuper TérmMtrSuper Corrente Alta
8 00000100 256 ETR excss motr ETR excss motr Corrente Baix
9 00000200 512 Sobrc. d invrsr Sobrc. d invrsr Lim.Freq.d Saida
10 00000400 1024 Subtensdo CC Subtensdo CC Freq.Saida Baixa
11 00000800 2048 Sobretensdo CC Sobretensdo CC Verificg.d freio
12 00001000 4096 Curto-Circuito Tensdo CC baix Frenagem Max
13 00002000 8192 Falha de Inrush Tensdo CC alta Frenagem
14 00004000 16384 Perda de Fase. Elétr Perda de Fase. Elétr Fora da faix de veloc
15 00008000 32768 AMA N&o OK Sem motor OVC Ativo
16 00010000 65536 Erro Live Zero Erro Live Zero Freio CA
17 00020000 131072 Falha Interna Erro do KTY 10 V Baixo Advert. KTY Senha com Trava Cro-
nométrica
18 00040000 262144 Sobrcrg d Freio Erro de ventilado- Sobrcrg d Freio Advert. de Protegdo por Senha
res Ventiladores
19 00080000 524288 Perda da fase U Erro de ECB Resistor de Freio Advert. de
ECB
20 00100000 1048576 Perda da fase V IGBT do freio
21 00200000 2097152 Perda da fase W Lim.deVelocidad
22 00400000 4194304 Falha d Fieldbus Falha d Fieldbus Sem uso
23 00800000 8388608 Alim. 24 V baix Alim. 24 V baix Sem uso
24 01000000 16777216 Falh red elétr Falh red elétr Sem uso
25 02000000 33554432 Alim 1,8 V baix Lim. de Corrent Sem uso
26 04000000 67108864 Resistor de Freio Temp. baixa Sem uso
27 08000000 134217728  IGBT do freio Limite d tensdo Sem uso
28 10000000 268435456  Mdng d opcionl Perda d Encodr Sem uso
29 20000000 536870912  Drive Inicialzad Lim.freq.d saida Sem uso
30 40000000 1073741824  Parada Segura Parada Segura do Parada Segura (W68) Parada Se- Sem uso
(A68) PTC 1 (A71) gura do PTC
1 (W71)
31 80000000 2147483648  Freiomecan.baix Falha Perigosa Status Word Estendida Sem uso
(A72)

Tabela 3.2: Descrigdo da Alarm Word, Warning Word e Status Word estendida

As alarm words, warning words e status words estendidas podem ser lidas através do barramento serial ou do fieldbus opcional para fins de diagndstico.

Consulte também os pars. 16-90 a 16-94.

WARNING (Adverténcia) 1, 10 Volts baixo:

A tensdo de 10 V do terminal 50, no cartdo de controle, esta abaixo de

10V.

Remova uma parte da carga do terminal 50, quando a fonte de alimen-
tagdo de 10 V estiver com sobrecarga. Max. de 15 mA ou minimo de 590
Q.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 2, Erro de live zero:
O sinal no terminal 53 ou 54 é menor que 50% do valor programado nos
pars. 6-10, 6-12, 6-20 ou 6-22, respectivamente.

MG.33.M3.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 3, Sem motor:
N&o ha nenhum motor conectado na saida do conversor de freqiiéncia.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 4, Falta Fase Elétrica:
Uma das fases esta ausente no lado da alimentagdo ou o desbalancea-
mento na tensdo de rede estd muito alto.

Esta mensagem também sera exibida no caso de um defeito no retificador
de entrada do conversor de freqiiéncia.

Verifique a tensdo de alimentagdo e as correntes de alimentagdo do con-
versor de freqiiéncia.
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WARNING (Adverténcia) 5, Tensdo do barramento CC alta:
A tensdo (CC) do circuito intermediario esta acima do limite de sobre-
tensdo do sistema de controle. O conversor de freqliéncia ainda esta
ativo.

WARNING (Adverténcia) 6, Tensdo do barramento CC baixa
A tensdo no circuito intermediario (CC) esta abaixo do limite de subtensao
do sistema de controle. O conversor de freqiiéncia ainda esta ativo.
WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 7, Sobretensao CC:
Se a tensdo do circuito intermedidrio exceder o limite o conversor de fre-
quéncia desarmara, apos um tempo.

Corregoes possiveis:

Conectar um resistor de freio

Aumentar o tempo de rampa
Ativar fungGes no par. 2-10

Aumentar o par. 14-26

Limites de alarme/adverténcia:
3x200-240 3 x380-500 3x525-600V

\'% Vv
[VCC] [VCC] [VCC]

Subtensdo 185 373 532
Adverténcia de ten- 205 410 585
sdo baixa
Adverténcia de ten- 390/405 810/840 943/965
sdo alta (s/freio - ¢/
freio)
Sobretensdo 410 855 975

As tensdes estabelecidas sdo as do circuito intermediario do con-
versor de freqiiéncia com tolerancia de £ 5 %. A tensdo de rede
correspondente é a tensdo do circuito intermediario (barramento
CC) dividida por 1,35.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 8, Subtensdo CC:

Se a tensdo (CC) do circuito intermediario cair abaixo do limite de "ad-
verténcia de tensdo baixa" (consulte a tabela acima), o conversor de
freqliéncia verifica se a fonte de alimentagdo backup de 24 V esta co-
nectada.

Se ndo houver nenhuma alimentagdo backup de 24 V conectada, o con-
versor de frequiéncia desarma ap6s algum tempo, dependendo da uni-
dade.

Para verificar se a tensdo de alimentacdo corresponde a do conversor de
freqliéncia, consulte as Especificacbes Gerais.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 9: Sobrecarga do in-
versor:

O conversor de freqliéncia esta prestes a desligar devido a uma sobre-
carga (corrente muito alta durante muito tempo). O contador para pro-
tecdo térmica eletronica do inversor emite uma adverténcia em 98% e
desarma em 100%, aciona um alarme. O conversor de freqiiéncia ndo
pode ser reinicializado antes do contador estar abaixo de 90%.

A falha indica que o conversor de freqiiéncia esta sobrecarregado acima
de 100%, durante um tempo excessivo.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 10, Sobre aquecimen-
to do motor ETR do motor (ETR excss motr):

De acordo com a protegdo térmica eletronica (ETR), o motor estd supe-
raquecido. Pode-se selecionar se o conversor de freqliéncia deve emitir
uma adverténcia ou um alarme quando o contador atingir 100%, no par.
1-90. A falha se deve ao motor estar sobrecarregado por mais de 100%
durante muito tempo. Verifique se o par. 1-24 do motor foi programado
corretamente.

Danfiti

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 11, Superaquecimen-
to do termistor do motor (TérmMtrSuper):

O termistor ou a sua conexao foi desconectado. Pode-se selecionar se o
conversor de freqiiéncia deve emitir uma adverténcia ou um alarme
quando o contador atingir 100%, no par. 1-90. Certifique-se de que o
termistor esta conectado corretamente, entre os terminais 53 ou 54 (en-
trada de tensdo analdgica) e o terminal 50 (alimentagdo de + 10 V), ou
entre os terminais 18 ou 19 (somente para entrada digital PNP) e o ter-
minal 50. Se for utilizado um sensor KTY, verifique se a conexao entre os
terminais 54 e 55 esta correta.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 12, Limite de torque:
O torque é maior que o valor no parametro 4-16 (na operagao do motor)
ou maior que o valor no parametro 4-17 (em funcionamento como ge-
rador).

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 13, Sobrecorrente:

O limite da corrente de pico do inversor (aprox. 200% da corrente no-
minal) foi excedido. A adverténcia ird durar de 8 a 12 s, aproximada-
mente, e, em seguida, o conversor de freqliéncia desarmara e emitira um
alarme. Desligue o conversor de freqliéncia e verifique se o eixo do motor
pode ser girado, e se o tamanho do motor é compativel com esse con-
versor.

Se o controle de frenagem mecanica estendida estiver selecionado, o de-
sarme pode ser reinicializado externamente.

ALARM (Alarme) 14, Falha de aterramento:

Ha uma descarga das fases de saida para o terra, localizada no cabo entre
o conversor de freqiiéncia e o motor, ou entdo no préprio motor.
Desligue o conversor de freqiiéncia e elimine a falha do ponto de ater-
ramento.

ALARM (Alarme) 15, Hardware incompleto:
Um opcional instalado ndo pode ser acionado pela placa de controle
(hardware ou software).

ALARM (Alarme)16, Curto-circuito:
Ha um curto-circuito no motor ou nos terminais deste.
Desligue o conversor de freqtiéncia e elimine o curto-circuito.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 17, Timeout da con-
trol word:

N&o ha comunicagdo com o conversor de freqiiéncia.

A adverténcia somente estara ativa quando o par. 8-04 NAO estiver pro-
gramado para OFF (Desligado).

Se o par. 8-04 estiver programado como Parada e Desarme, uma adver-
téncia sera emitida e o conversor de freqliéncia desacelerara até desar-
mar, emitindo um alarme.

O par. 8-03 7empo de Timeout da Control Word poderia provavelmente
ser aumentado.

WARNING (Adverténcia) 23, Falha do ventilador interno (Venti-
ladores Internos):

A fungdo de adverténcia de ventilador é uma fungdo de protegdo extra
que verifica se o ventilador esta girando / instalado. A adverténcia de
ventilador pode ser desativada em Mon. Ventidt, par. 14-53, (programado
para [0] Desativado).

WARNING (Adverténcia) 24, Falha de ventiladores externos:

A fungdo de adverténcia de ventilador é uma fungdo de protegdo extra
que verifica se o ventilador esta girando / instalado. A adverténcia de
ventilador pode ser desativada em Mon. Ventldt, par. 14-53, (programado
para [0] Desativado).
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WARNING (Adverténcia) 25, Resistor de freio curto-circuitado:
O resistor de freio € monitorado durante a operagdo. Se ele sofrer um
curto-circuito, a fungdo de frenagem sera desconectada e sera exibida
uma adverténcia. O conversor de freqliéncia ainda funciona, mas sem a
fungao de frenagem. Desligue o conversor e substitua o resistor de freio
(consulte o par. 2-15 Verificagdo do Freio).

ALARM/WARNING (Adverténcia/Alarme) 26, Limite de poténcia
do resistor do freio (Sobrcrg d freio):

A energia transmitida ao resistor do freio é calculada como uma porcen-
tagem, um valor médio dos Ultimos 120 s, baseado no valor de resisténcia
do resistor do freio (par. 2-11) e na tensdo do circuito intermediario. A
adverténcia estard ativa quando a energia de frenagem dissipada for
maior que 90%. Se Desarme [2] estiver selecionado, no par. 2-13, o
conversor de freqiiéncia corta e emite este alarme, quando a poténcia de
frenagem dissipada for maior que 100%.

ALARM/ WARNING (Alarme/Adverténcia) 27, Falha no circuito
de frenagem:

O transistor de freio € monitorado durante a operagdo e, em caso de
curto-circuito, a funcdo de frenagem é desconectada e a adverténcia é
emitida. O conversor de frequiéncia ainda podera funcionar, mas, como
o transistor de freio esta curto-circuitado, uma energia consideravel é
transmitida ao resistor de freio, mesmo que este esteja inativo.
Desligue o conversor de freqiiéncia e remova o resistor de freio.

Este alarme/ adverténcia também poderia ocorrer caso o resistor de freio
superaquecesse. Os terminais de 104 a 106 estdo disponiveis como re-
sistor do freio. Entradas Klixon, consulte a segdo Chave de Temperatura
do Resistor do Freio

Adverténcia: Ha risco de uma quantidade consideravel
de energia ser transmitida ao resistor de freio, se o
. transistor de freio entrar em curto-circuito.

ALARM/WARNING (Alarme/Adverténcia) 28, Verificagdo do
freio falhou (Verificg.d freio):

Falha do resistor de freio: o resistor de freio ndo esta conectado/funcio-
nando.

ALARM (Alarme) 29, Sobreaquecimento do drive (TempPlacPo-
té):

Se o gabinete utilizado for o IP20 ou IP21/Tipo 1, a temperatura de corte
do dissipador de calor serd 95 °C +5 °C. A falha de temperatura ndo pode
ser reinicializada até que a temperatura do dissipador de calor esteja
abaixo de 70 °C +5 °C.

O defeito pode ser devido a:
- Temperatura ambiente alta demais

- Cabo do motor comprido demais

ALARM (Alarme)30, Perda da fase U:

A fase U do motor, entre o conversor de freqiiéncia e o motor, esta au-
sente.

Desligue o conversor e verifique a fase U do motor.

ALARM (Alarme) 31, Perda da fase V:
A fase V do motor, entre o conversor de freqliéncia e o motor, esta au-
sente.

Desligue o conversor e verifique a fase V do motor.
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ALARM (Alarme) 32, Perda da fase W:

A fase W do motor, entre o conversor de freqiiéncia e o motor, esta au-
sente.

Desligue o conversor e verifique a fase W do motor.

ALARM (Alarme)33, Falha de Inrush:

Houve um excesso de energizagdes durante um curto periodo de tempo.
No capitulo Especificagbes Gerais consulte o nimero de energizagoes
permitidas durante um minuto.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 34, Falha de comuni-
cacdo do Fieldbus (Falha d Fieldbus):
O fieldbus, no cartdo do opcional de comunicagdo, ndo esta funcionando.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 36, Falha de rede elé-
trica (Falha rede elétr):

Esta adverténcia/alarme estara ativa somente se a tensdo de alimentagéo
do conversor de freqiiéncia for perdida e se o parametro 14-10 NAO tiver
sido programado para OFF (Desligado). Corregdes possiveis: verifique os
fusiveis do conversor de freqiiéncia.

ALARM (Alarme) 38, falha interna:

Caso este alarme seja acionado, talvez seja necessario entrar em con-
tacto com o seu fornecedor Danfoss. Algumas mensagens de alarme
tipicas:

0 A porta de comunicagdo serial ndo pode ser inicializada:
Falha séria de hardware
256 Os dados da EEPROM de potencia esta com defeito ou
sdo obsoletos.
512 Os dados da placa de controle de controle da EEPROM
estdo com defeito ou sdo obsoletos.
513 Timeout de comunicagdo na Leitura dos dados da EE-
PROM
514 Timeout de comunicagdo na Leitura dos dados da EE-
PROM
515 O Controle Orientado a Aplicagdo ndo consegue reco-
nhecer os dados da EEPROM
516 Nao foi possivel gravar na EEPROM porque ha um co-
mando de gravagdo em execugao
517 O comando de gravar esta sob timeout
518 Falha na EEPROM
519 Dados do Cddigo de Barras ausentes ou invalidos na
EEPROM 1024 — 1279 telegrama CAN n&o pode ser en-
viado. (1027 indica uma possivel falha de hardware)
1281 Time-out do flash do Processador de Sinal Digital.
1282 Discordancia da versdo do software de energia
1283 Discordancia da versdo dos dados da EEPROM de ener-
gia
1284 Ndo foi possivel ler a versdo do software do Processador
de Sinal Digital
1299 O SW do opcional no slot A é muito antigo
1300 O SW do opcional no slot B é muito antigo
1311 O SW do opcional no slot CO é muito antigo
1312 O SW do opcional no slot C1 é muito antigo
1315 O SW do opcional no slot A ndo é suportado (ndo per-
mitido)
1316 O SW do opcional no slot B ndo é suportado (ndo per-
mitido)
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1317 O SW do opcional no slot CO ndo é suportado (ndo per-
mitido)

1318 O SW do opcional no slot C1 ndo é suportado (ndo per-
mitido)

1536 Foi registrada uma excegdo no Controle Orientado para
Aplicagdo. InformagGes de corregdo de falhas gravados
no LCP.

1792 DSP watchdog esta ativa. A corregdo de falhas da segdo
de poténcia, dos dados de Controle Orientado ao Motor,
ndo foi transferido corretamente.

2049 Dados de poténcia reiniciados

2315 Versdo de SW ausente da unidade de energia

2816 Mddulo da placa de Controle do excesso de empilha-
mento

2817 Tarefas lentas do catalogador

2818 Tarefas rapidas

2819 Encadeamento de parametro

2820 Excesso de empilhamento do LCP

2821 Excesso da porta serial

2822 Excesso da porta USB

3072-512 O valor do parametro esta fora dos seus limites. Execute

2 uma inicializagdo. Nimero do parametro causador do
alarme: Subtraia o cédigo de 3072. Ex. de Cddigo de
erro 3238: 3238-3072 = 166 esta fora do limite

5123 Opcional no slot A: Hardware incompativel com o hard-
ware da Placa de controle

5124 Opcional no slot B: Hardware incompativel com o hard-
ware da Placa de controle

5125 Opcional no slot CO: Hardware incompativel com o hard-
ware da Placa de controle

5126 Opcional no slot C1: Hardware incompativel com o hard-
ware da Placa de controle

5376-623 Mem. Insufic.
1

WARNING (Adverténcia) 40, Sobrecarga da Saida Digital Term.
27:

Verifique a carga conectada ao terminal 27 ou remova a conexao de curto
circuito. Verifique os parametros 5-00 e 5-01.

WARNING (Adverténcia) 41, Sobrecarga da Saida Digital Term.
29:

Verifique a carga conectada ao terminal 29 ou remova a conexao de curto
circuito. Verifique os parametros 5-00 e 5-02.

WARNING (Adverténcia) 42, Sobrecarga da Saida Digital Do
X30/6:

Verifique a carga conectada no X30/6 ou remova o curto circuito. Verifi-
que o parametro 5-32.

WARNING (Adverténcia) 42, Sobrecarga da Saida Digital Do
X30/7:

Verifique a carga conectada no X30/7 ou remova o curto circuito. Verifi-
que o parametro 5-33.

WARNING (Adverténcia) 47, Alimentacgao de 24 V baixa (Alim.
24 V baix):

A fonte de alimentagdo backup de 24 V CC externa pode estar sobrecar-
regada. Se ndo for este o caso, entre em contacto com o fornecedor
Danfoss.

WARNING (Adverténcia) 48, Alimentagdo de 1,8V baixa (Alim
1,8V baix):
Entre em contacto com o fornecedor Danfoss.

WARNING (Adverténcia) 49, Lim.de velocidad:
A velocidade esta fora da faixa especificada nos par. 4-11 e par. 4-13.

ALARM (Alarme) 50, Calibragdo AMA falhou (Calibracdo AMA):
Entre em contacto com o fornecedor Danfoss.

ALARM (Alarme) 51, Verificacao de Unom e Inom da AMA
(Unom,Inom AMA):

As configuragOes da tensdo, corrente e poténcia do motor provavelmente
estdo erradas. Verifique-as.

ALARM (Alarme) 52, Inom AMA baixa:
A corrente do motor esta baixa demais. Verifique-as.

ALARM (Alarme) 53, Motor muito grande para AMA (MtrGrandp/
AMA):
O motor usado é muito grande para que a AMA possa ser executada.

ALARM (Alarme) 54, AMA Motor muito pequeno para AMA (Mtr
peq p/ AMA):
O motor usado é muito grande para que a AMA possa ser executada.

ALARM (Alarme) 55, Par. AMA fora da faixa (ParAMAforaFaix):
Os valores de par. encontrados no motor estdo fora do intervalo aceitavel.

ALARM (Alarme) 56, AMA interrompida pelo usuario (Interrup d
AMA):
A AMA foi interrompida pelo usuario.

ALARM (Alarme) 57, Timeout da AMA (Expir.tempoAMA):

Tente reiniciar a AMA algumas vezes, até que ela seja executada. Observe
que execucOes repetidas da AMA podem aquecer o motor, a um nivel em
que as resisténcias Rs e Rr aumentam de valor. Na maioria dos casos, no
entanto, isso ndo é critico.

ALARM (Alarme) 58, Falha interna da AMA (AMA interna):
Entre em contacto com o fornecedor Danfoss.

WARNING (Adverténcia) 59, Limite de corrente (Lim. de Cor-
rent):
A corrente esta maior que o valor definido no par. 4-18.

WARNING 61, Erro de Tracking:

Um erro entre a velocidade calculada e a medigdo da velocidade, a partir
do dispositivo de feedback. A configuracdo da fungdo Adverténcia/Alar-
me/Desativagdo esta no par. 4-30. A configuracdo do erro aceito, no par
4-31, e o tempo permitido da configuragéo da ocorréncia do erro, no par.
4-32. Durante um procedimento de colocagao em funcionamento, a fun-
gao pode ser eficaz.

WARNING (Adverténcia) 62, Freqiiéncia de Saida no Limite Ma-
ximo (Lim.freq.d saida):

A freqliéncia de saida esta maior que o valor programado no par. 4-19
ALARM 63, Freio Mecanico Baixo:

A corrente real de motor nao excedeu a corrente de "liberar freio", dentro
do intervalo de tempo do "Retardo de partida".

WARNING (Adverténcia) 64, Limite de Tensao (Limite d tensao):
A combinagdo da carga com a velocidade exige uma tensdo de motor
maior que a tensdo do barramento CC real.

WARNING/ALARM/TRIP (Adverténcia/Alarme/Desarme) 65,
Superaquecimento no Cartdo de Controle (TempPlacaCntrl):
Superaquecimento do cartdo de controle: A temperatura de corte do car-
tdo de controle é 80° C.
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WARNING (Adverténcia) 66, Temperatura do Dissipador de Ca-
lor Baixa (Temp. baixa):

A temperatura medida no dissipador de calor é 0 °C. Isto pode ser uma
indicacdo de que o sensor de temperatura esta defeituoso e, portanto,
que a velocidade do ventilador estd no maximo, no caso da segdo de
poténcia do cartdo de controle estar muito quente.

ALARM (Alarme) 67, Configuragdo de Opcional foi Modificada
(Mdng d opcionl):

Um ou mais opcionais foram acrescentados ou removidos desde o Ultimo
ciclo de desenergizagdo.

ALARM (Alarme) 68, Parada Segura:

A Parada Segura foi ativada. Para retomar a operagdo normal, aplique 24
V CC ao T- 37 e, em seguida, envie um sinal de reset (pelo Barramento,
E/S Digital ou pressionando a tecla [RESET]).

WARNING (Adverténcia) 68, Parada Segura:
A Parada Segura foi ativada. A operagdo normal é retomada quando a
Parada Segura for desativada. Adverténcia: Nova Partida Automatica!

ALARM (Alarme) 70, Config ilegal FC:
A combinagdo real da placa de controle e da placa de power é ilegal.

ALARM (Alarme) 71, Parada Segura de PTC 1:

A Parada Segura foi ativada a partir do Cartao do Termistor do PTC do

MCB 112 (motor muito quente). A operagdo normal pode ser retomada

novamente, quando o MCB 112 aplica 24 V CC no T-37 (quando a tem-
peratura do motor atingir um nivel aceitavel) e quando a Entrada Digital
do MCB 112 for desativada. Quando isso ocorrer, um sinal de reset deve
ser enviado (pelo Barramento, E/S Digital ou pressionando [Reset]).

WARNING (Adverténcia) 71, Parada Segura do PTC 1:

A Parada Segura foi ativada a partir do Cartdo do Termistor do PTC do

MCB 112 (motor muito quente). A operagdo normal pode ser retomada

novamente, quando o MCB 112 aplica 24 V CC no T-37 (quando a tem-
peratura do motor atingir um nivel aceitavel) e quando a Entrada Digital
do MCB 112 for desativada. Adverténcia: Nova Partida Automética.

ALARM (Alarme) 72, Falha Perigosa:

Parada Segura com Bloqueio por Desarme. Niveis inesperados de sinal
na Parada Segura e Entrada Digital, a partir do Cartdo do Termistor do
PTC do MCB 112.

ALARM 80, Drive inicializado no Valor Padrao:
As configuragOes dos parametros serdo inicializadas com a configuragdo
padrdo, ap6s um reset manual (trés dedos).

ALARM (Alarme) 90, Perda de encoder:
Verifique a conexao do opcional do encoder e, eventualmente, substitua
0 MCB 102 ou o MCB 103.

ALARM (Alarme) 91, Definigdo incorreta da Entrada analégica
54:

A chave S202 deve ser programada na posicdo OFF (desligada) (entrada
de tensdo) quando um sensor KTY estiver instalado no terminal de en-
trada analdgica 54.

ALARM (Alarme) 250, Peca Sobressalente Nova:

A poténcia ou a Fonte de Poténcia do Modo Chaveado foi trocada. O c6-
digo do tipo de conversor de freqgliéncia deve ser regravado na EEPROM.
Selecione o cddigo correto do tipo no Par 14-23, de acordo com a pla-
queta da unidade. Lembre-sede selecionar ‘Salvar na EEPROM’ para
completar a alteragdo.

ALARM (Alarme) 251, Novo Cédigo Tipo:
O Conversor de Freqiiéncia ganhou um novo codigo tipo.
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