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Guia de Programagao do FC300 M 1 Introducgao

1 Introducao

FC 300
Guia de Programacao
Versdo de Software 4.9x

Este Guia de Programagdo pode ser utilizado para todos os conversores de freqiiéncia do FC 300, com a versdo de software 4.9x.
O nUmero da versdo de software pode ser encontrado no parametro 15-43.

1.1.1 Aprovacoes

ce Ws &

1.1.2 Simbolos

Simbolos utilizados neste guia.

NOTA!
Indica algum item que o leitor deve observar.

Indica uma adverténcia geral.

Indica uma adverténcia de alta tensdo.

* Indica configuragdo padrdo
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1 Introducao M

1.1.3 Abreviacoes

Guia de Programacao do FC300

Corrente alternada

American wire gauge
Ampere/AMP

Adaptagdo Automatica do Motor
Limite de corrente

Graus Celsius

Corrente continua

Dependente do Drive
Compatibilidade Eletromagnética
Relé Térmico Eletronico

drive

Grama

Hertz

Kilohertz

Painel de Controle Local

Metro

Indutancia em mili-Henry
Miliampére

Milissegundo

Minuto

Ferramenta de Controle de Movimento
Nanofarad

Newton metro

Corrente nominal do motor
Freqliéncia nominal do motor
Poténcia nominal do motor
Tensdo nominal do motor
Parametro

Tensdo Extra Baixa Protetiva
Placa de Circuito Impresso
Corrente de Saida Nominal do Inversor
Rotagdes Por Minuto

Terminais regenerativos
Segundo

Velocidade de Sincronizagdo do Motor
Limite de torque

Volts

CA
AWG

AMA
Ium

°C

CcC
D-TYPE
EMC
ETR

FC

Hz
kHz
LCP

mH
mA
ms

min

nF
Nm
IvN
fmN
Pm,N
UmN
par.
PELV
PCB
Ty
RPM
Regen

Ns
Tum

1.1.4 Definicoes

Conversor de freqiiéncia:
D-TYPE
Tamanho e tipo do motor que estd conectado (dependéncias).

Tvit,max
A corrente de saida maxima.

Tvitn

A corrente de saida nominal fornecida pelo conversor de freqliéncia.

UvLT, Max

A tensdo maxima de saida.

Entrada:
Grupo 1
Comando de controle

Pode-se dar partida e parar o motor conectado por meio do LCP e das

Reset, Parada por inércia, Reset e Pa-
rada por inércia, Parada rapida, Frena-
gem CC, Parada e a tecla "Off".

entradas digitais. Grupo 2
As fungOes estdo divididas em dois grupos.

Partida, Partida por pulso, Reversdo,
Partida em Reversao, Jog e Congelar
referéncia

As fungbes do grupo 1 tém prioridade mais alta que as do grupo 2.
Motor:

fios

A freqliéncia do motor quando a fungdo de jog for ativada (via terminais digitais).
fu

A freqliéncia do motor.

fmax

A freqliéncia maxima do motor.
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Guia de Programagao do FC300 M 1 Introducgao

fmin
A freqliéncia minima do motor.

fm,N

A freqiiéncia nominal do motor (dados da plaqueta de identificagdo).
In

A corrente do motor.

Imn

A corrente nominal do motor (dados da plaqueta de identificagao).

M-TYPE
Tamanho e tipo do motor que esta conectado (dependéncias).
JAITAY

A velocidade nominal do motor (dados da plaqueta de identificagdo).

Ns

Velocidade de sincronizagdo do motor

n _2Xpar.1 -23xX60s
s par. 1 — 39

PmN
A poténcia nominal do motor (dados da plaqueta de identificagdo).

Tun

A

O torque nominal (motor).

Um
A tensdo instantanea do motor.

UmNn
A tensdo nominal do motor (dados da plaqueta de identificagdo).

Torque de seguranga

rpm

175ZA078.10

nvLt

A eficiéncia do conversor de freqiiéncia é definida como a relagdo entre a poténcia de saida e a de entrada.

Comando inibidor da partida
E um comando de parada que pertence aos comandos de controle do grupo 1 - consulte as informacdes sobre este grupo.

Comando de parada
Consulte as informagGes sobre os comandos de Controle.

Referéncias:

Referéncia Analdgica
Um sinal transmitido para as entradas analdgicas 53 ou 54, podem ser tensdo elétrica ou corrente.
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1 Introducao M Guia de Programacao do FC300

Referéncia Binaria

Um sinal transmitido para a porta de comunicagdo serial.

Referéncia Predefinida
Uma referéncia predefinida a ser programada de -100% a +100% do intervalo de referéncia. Pode-se selecionar oito referéncias predefinidas por meio
dos terminais digitais.

Referéncia de Pulso
E um sinal de pulso transmitido as entradas digitais (terminal 29 ou 33).

Refmax
Determina a relagdo entre a entrada de referéncia, em 100% do valor de fundo de escala (tipicamente 10 V, 20 mA), e a referéncia resultante. O valor
de referéncia maximo é programado no par. 3-03.

RefMIN
Determina a relagdo entre a entrada de referéncia, em 0% do valor de fundo de escala (tipicamente 0 V, 0 mA, 4 mA), e a referéncia resultante. O valor
de referéncia minimo é programado no par. 3-02.

Diversos:

Entradas Analdgicas

As entradas analdgicas sdo utilizadas para controlar varias funges do conversor de freqiiéncia.
Ha dois tipos de entradas analdgicas:

Entrada de corrente, de 0-20 mA e 4-20 mA

Entrada de tensdo, 0-10 V CC (FC 301)

Entrada de tensdo, -10 até +10 V CC (FC 302).

Saidas Analdgicas
As saidas analdgicas podem fornecer um sinal de 0-20 mA, 4-20 mA.

Adaptagdo Automética de Motor, AMA

0 algoritmo da AMA determina os pardmetros elétricos do motor conectado, quando em repouso.

Resistor de Freio

O resitor de freio € um mddulo capaz de absorver a energia da frenagem gerada na frenagem regenerativa. Esta energia de frenagem regenerativa
aumenta a tensdo do circuito intermediario e um circuito de frenagem garante que a energia seja transmitida para o resistor do freio.
Caracteristicas de TC

Caracteristicas de torque constante utilizadas por todas as aplicagdes, como correias transportadoras, bombas de deslocamento e guindastes.
Entradas Digitais

As entradas digitais podem ser utilizadas para controlar varias fungdes do conversor de freqiiéncia.

Saidas Digitais

O conversor de freqiiéncia exibe duas saidas de Estado Sélido que sdo capazes de fornecer um sinal de 24 VCC (max. 40 mA).

DSP

Processador de Sinal Digital.

ETR

O Relé Térmico Eletronico é um célculo de carga térmica baseado na carga atual e no tempo. Sua finalidade é fazer uma estimativa da temperatura do
motor.

Hiperface®
Hiperface® é marca registrada pela Stegmann.

Inicializagdo

Ao executar a inicializagdo (par. 14-22) o conversor de freqliéncia retorna a configuragdo padrdo.

Ciclo Util Intermitente

Uma caracteristica Util intermitente refere-se a uma sequiéncia de ciclos Uteis. Cada ciclo consiste de um periodo com carga e outro sem carga. A operacdo
pode ser de funcionamento periddico ou de funcionamento aperiddico.

LCP

O Painel de Controle Local (LCP) constitui uma interface completa de operagdo e programagao do conversor de freqiéncia. O painel de controle é
destacavel e pode ser instalado a uma distancia de até 3 metros do conversor de freqiéncia, ou seja, em um painel frontal, por meio do kit de instalagdo
opcional.

Isb

E o bit menos significativo.
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Guia de Programagao do FC300 M 1 Introducgao

msb
E o bit mais significativo.
MCM

Sigla para Mille Circular Mil, uma unidade de medida norte-americana para medicdo de segdo transversal de cabos. 1 MCM = 0,5067 mm?2.

Pardmetros On-line/Off-line

As alteragOes nos parametros on-line sdo ativadas imediatamente apds a mudanga no valor dos dados. As alteragdes nos parametros off-line s serdo

ativadas depois que a tecla [OK] for pressionada no LCP.

PID de processo
O regulador PID mantém os valores desejados de velocidade, pressdo, temperatura etc., ajustando a freqtiéncia de saida de modo que ela corresponda

a variagdo da carga.

Entrada de Pulso/Encoder Incremental

E um transmissor digital de pulso, externo, utilizado para retornar informag&es sobre a velocidade do motor. O encoder é utilizado em aplicacBes onde
ha necessidade de extrema precisdo no controle da velocidade.

RCD

Dispositivo de Corrente Residual.

Setup

Pode-se salvar as configuracGes de parametros em quatro tipos de Setups. Alterne entre os quatro Setups de parametros e edite um deles, enquanto o
outro Setup estiver ativo.

SFAVM

Padrdo de chaveamento conhecido como Stator Flux oriented Asynchronous Vector Modulation (Modulagdo Vetorial Assincrona orientada pelo Fluxo do
Estator), (par. 14-00).

Compensacdo de Escorregamento

O conversor de freqliéncia compensa o escorregamento que ocorre no motor, acrescentando um suplemento a freqiéncia que acompanha a carga medida
do motor, mantendo a velocidade do motor praticamente constante.

Smart Logic Control (SLC)

0 SLC é uma seqiiéncia de agoes definidas pelo usuario, que é executada quando os eventos associados, definidos pelo usuario, sdo avaliados como

verdadeiros pelo SLC. (Grupo de parametros 13-xx).

Barramento Standard do FC

Inclui o bus do RS 485 com o protocolo Danfoss FC ou protocolo MC. Consulte o parémetro 8-30.

Termistor:
Um resistor que varia com a temperatura, instalado onde a temperatura deve ser monitorada (conversor de freqiiéncia ou motor).

Desarme

E um estado que ocorre em situagGes de falha, por ex., se houver superaquecimento no conversor de freqiiéncia ou quando este estiver protegendo o
motor, processo ou mecanismo. Uma nova partida é suspensa, até que a causa da falha seja eliminada e o estado de desarme cancelado, ou pelo
acionamento do reset ou, em certas situagoes, pela programagdo de um reset automatico. O desarme ndo pode ser utilizado para fins de seguranga
pessoal.

Blogueado por Desarme

E um estado que ocorre em situagBes de falha, quando o conversor de freqliéncia esta auto protegendo e requer intervengdo manual, p. ex., no caso de
curto-circuito na saida do conversor. Um bloqueio por desarme somente pode ser cancelado desligando-se a rede elétrica, eliminando-se a causa da falha
e energizando o conversor de freqiiéncia novamente. A reinicializagdo é suspensa até que o desarme seja cancelado, pelo acionamento do reset ou, em
certas situagdes, programando um reset automatico. O desarme ndo pode ser utilizado para fins de seguranga pessoal.

Caracteristicas do TV

Caracteristicas de torque variavel, utilizado em bombas e ventiladores.

VV(Cplus

Comparado com o controle da relagdo tensdo/freqiiéncia padrdo, o Controle Vetorial de Tensdo (VVCPUs) melhora a dindmica e a estabilidade, tanto no
caso da referéncia de velocidade ser alterada, quanto no caso da relagdo ao torque da carga.

60° AVM
Padrdo de chaveamento, conhecido como 60° Asynchronous Vector Modulation (Modulagdo Vetorial Assincrona, par. 14-00).

Fator de Poténcia V3 x U x I} cosp

Poténcia poténcia =

O fator de poténcia é a relagdo entre a I1 € a Irus. V3 xUx 'oms
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O fator de poténcia para controle trifasico: /1 x cospl h
= / =7 desde cospl = 1
RMS RMS
O fator de poténcia indica em qual extensdo o conversor de frequiéncia _ 2 2 2 2
/RMS = VI] + /5 +/7 + .+ //7

impGe uma carga sobre a rede elétrica.
Quanto menor for o fator de poténcia, tanto maior sera a Irms para o
mesmo desempenho de kW.

Além disso, um fator de poténcia alto indica que as diferentes correntes harmdnicas sdo baixas.
As bobinas CC integradas nos conversores de freqiiéncia produzem um fator de poténcia alto, 0 que minimiza a carga imposta na alimentagdo de rede
elétrica.

A tensdo do conversor de freqiiéncia é perigosa sempre que o conversor estiver conectado a rede elétrica. A instalagdo incorreta do
motor, conversor de freqliéncia ou do fieldbus pode causar danos ao equipamento, ferimentos graves ou mesmo a morte nas pessoas.
Conseqlientemente, as instrugdes neste manual, bem como as normas nacional e local devem ser obedecidas.

Normas de Segurancga
1. Aalimentagdo de rede elétrica para o conversor de freqliéncia deve ser desconectada, sempre que for necessario realizar reparos. Verifique se
a alimentagdo da rede foi desligada e que haja passado tempo suficiente, antes de remover os plugues do motor e da alimentagdo de rede
elétrica.

2. 0 botdo [OFF] do painel de controle do conversor de freqiiéncia ndo desliga o equipamento da alimentagdo de rede e, conseqiientemente, ndo
deve ser usado como interruptor de seguranga.

3. O equipamento deve estar adequadamente aterrado, o usuario deve estar protegido contra a tensdo de alimentacdo e o motor deve estar
protegido contra sobrecarga, conforme as normas nacional e local aplicaveis.

4. A corrente de fuga de aterramento do conversor de freqliéncia excede 3,5 mA.

5. A protecdo contra sobrecarga do motor ndo esta incluida na configuracdo de fabrica. Se esta funcdo for necessaria, programe o par. 1-90
Protecéo Térmica do Motor para o valor Desarme por ETR 1 [4] ou para o valor Adverténcia de ETR 1 [3].

6. N&o remova os plugues do motor, nem da alimentagdo da rede, enquanto o conversor de freqiiéncia estiver ligado a esta rede. Verifique se a
alimentagdo da rede foi desligada e que haja passado tempo suficiente, antes de remover o motor e os plugues da rede elétrica.

7.  Observe que o conversor de freqiiéncia tem mais entradas de tensdo além de L1, L2 e L3, depois que a divisdo da carga (ligacdo do circuito
intermediario CC) e de 24 V CC externa estiverem instaladas. Verifique se todas as fontes de tensdo foram desligadas e se ja decorreu o tempo
necessario, antes de iniciar o trabalho de reparo.

Adverténcia contra partida acidental
1. O motor pode ser parado por meio de comandos digitais, comandos pelo barramento, referéncias ou parada local, durante o periodo em que o
conversor de frequiéncia estiver ligado a rede. Se por motivos de seguranga pessoal (p.ex., risco de ferimento pessoal causado por partes méveis
de maquina, apds uma partida acidental) tornar-se necessario garantir que ndo ocorra nenhuma partida acidental, estas fungdes de parada ndo
sdo suficientes. Nesses casos a alimentagdo de rede elétrica deve ser desconectada ou a fungdo Parada Segura devera estar ativada.

2. O motor pode dar partida ao mesmo tempo em que os parametros sdo configurados. Se isso significar que a seguranca pessoal pode estar
comprometida (p.ex., ferimentos pessoais causados por parte mdveis da maquina), deve-se evitar que o motor dé partida, por exemplo, utili-
zando-se a fungdo de Parada Segura ou garantindo que o motor estd desconectado.

3. Um motor, que foi parado com a alimentagdo de rede conectada, podera dar partida se ocorrerem defeitos na eletronica do conversor de
freqUiéncia, por meio de uma sobrecarga temporaria ou uma falha na alimentagéo de rede elétrica ou se a conexdo do motor for corrigida. Se
for necessario prevenir uma partida acidental por motivos de seguranga pessoal (p.ex., risco de ferimento causado por partes méveis da ma-
quina), as fungdes de parada normais do conversor de freqiiéncia ndo sdo suficientes. Nesses casos, a alimentagdo de rede elétrica deve ser
desconectada ou a fungdo Parada Segura devera estar ativada.

NOTA!
Ao utilizar a fungdo Parada Segura, sempre siga as instrugdes na secdo Parada Segura.

4. Os sinais de controle do ou internos ao conversor de freqiiéncia podem, em raras ocasides, estar ativados com erro, estar em atraso ou totalmente
em falha. Quando forem utilizados em situagGes onde a seguranga é critica, p.ex., quando controlam a fungdo de frenagem eletromagnética de
uma aplicagdo de icamento, estes sinais de controle ndo devem ser confidveis com exclusividade.

8 MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programagao do FC300 M 1 Introducgao

Tocar as partes elétricas pode até causar morte - mesmo depois que o equipamento tenha sido desconectado da rede elétrica.

Além disso, certifique-se de que as outras entradas de tensdo foram desconectadas, como a alimentagdo externa de 24 V CC, divisdo de carga (ligagdo
de circuito CC intermediario), bem como a conexdo de motor para backup cinético.

Se necessario, os sistemas onde os conversores de freqiiéncia estdo instalados devem estar equipados com dispositivos de monitoramento e protegdo
adicionais, de acordo com as normas de seguranga validas, p.ex., legislagdo sobre ferramentas mecdnicas, normas para prevencgdo de acidentes, etc. As
modificagdes nos conversores de freqiiéncia por meio de software operacional sdo permitidas.

AplicagBes de icamento:
As fungdes do FC para controle de freios mecanicos ndo podem ser consideradas circuitos de seguranga principal. Devera sempre haver uma redundancia
para controle de freios externos.

Modo Protecao

Uma vez que um limite de hardware da corrente do motor ou uma tensdo de barramento CC é excedida, o drive entrara no "Modo Protegdo". "Modo
Protegdo" significa uma mudanga da estratégia de modulagdo PWM (Pulse Width Modulation, Modulagéo da Largura de Pulso) e de uma freqiiéncia de
chaveamento baixa, para otimizar perdas. Isto continua por mais 10 segundos, apds a Ultima falha, e aumenta a confiabilidade e a robustez do drive,
enquanto restabelece controle total do motor.

Em aplicages de igamento, o "Modo Protegdo" ndo € utilizavel porque normalmente o drive ndo sera capaz de deixar este modo novamente e, portanto,
estenderia o tempo antes de ativar o freio - o0 que ndo é recomendavel.

0 "Modo Protegdo" pode ser desativado zerando o pardmetro 14-26 "Atraso Desarme-Defeito Inversor ", o que significa que o drive desarmara imedia-
tamente se um dos limites de hardware for excedido.

NOTA!
Recomenda-se desativar o modo protecdo em aplicagdes de icamento (par. 14-26 = 0)

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 9
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1.1.5 Cabeacdo elétrica - cabos de controle

Guia de Programacao do FC300

Iz i e - 1
7 Y WY | | & PR |
Entrada o1 (L1) TI : ) 9 }E/ \ /A
W7 V1 e =
poténcia &92 (L2) ® a1
trifés. 93(3) & & & L+ K LA maa]
= 95 PE Sy i ==t o & ;;;L Motor
Entr.barram. 88 (-) Fte Alim.
DC externa 86 (9 Modo Chav. 4
10Vdc | 24Vde e (R+) 32 Resistor
50 (+10 V OUT & 7 do freio
+10Vdc ( ) + - (R-) 81
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ON/1=0-20mA relay1 —
0/4-20 mA $202 | OFF/U=0-10V
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0/4-20 mA
______ 55 (COM A IN) o>
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/N I 240Vae, 2A
r e 13 (+24V oUT ——
o oy ( ) |P 5-00 0% 400Vac, 2A
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! - ? T o E\L} 4V (NPN)
} : II : - 247 : ov (PNP) S..801 o] ON=Com Terminagdo
| b | | I OFF=Em aberto
I o I | [ 1
| [ |
I [ - L7-ov | sV
'l - S5 o | __24v (NPN)
| [ I D IN/ouT ov (PNP
I e
! ol ! I S801 /- —— o
Lo oy )|
L==0v ! _ ] P
! [ ! : TS, ;85 (N RS-485) 69] 17 Rs-485
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o e :\{ﬁ ov (PNP) (P RS-485) 68 &
| I | I
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' / \‘ ;' 33 (0 IN) :\H EPNPg (COM RS—485) 61
(U [ (PNP) = Fonte
\ L X (NPN) = Sorvedouro
/;/7______/;7___ 37 (D IN)
- 130BA025.18
Tlustracdo 1.1: Diagrama exibindo todos os terminais elétricos sem os opcionais.
O terminal 37 é a entrada a ser utilizada para a Parada Segura. Para as instrugOes sobre a instalagdo da Parada Segura, consulte a segdo
Instalagcdo da Parada Segura no Guia de Design.
* O terminal 37 ndo esta incluido no FC 301 (Exceto o FC 301 Al, que inclui Parada Segura).
Os terminais 29 e do Relé 2 ndo estdo incluidos no FC 301.

Cabos de controle muito longos e sinais analdgicos podem, em casos raros e dependendo da instalagdo, resultar em loops de aterramento de 50/60 Hz,

devido ao ruido ocasionado pelos cabos de rede elétrica.

Se isto acontecer, é possivel que seja necessario cortar a malha da blindagem ou inserir um capacitor de 100 nF, entre a malha e o chassi.

As entradas e saidas digitais e analdgicas, devem ser conectadas separadamente as entradas comuns do conversor de freqiiéncia (terminais 20, 55 e

39), para evitar que correntes de fuga dos dois grupos de sinais afetem outros grupos. Por exemplo, o chaveamento na entrada digital pode interferir

no sinal de entrada analdgico.

10
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Guia de Programagao do FC300 M 1 Introducgao

Polaridade da entrada dos terminais de controle

oo ||

NOTA!
Os cabos de controle tém que ser blindados/encapa-

dos metalicamente.

Consulte a secdo intitulada Aterramento de Cabos de Controle Blindados/
Encapados Metalicamente, para a terminagdo correta dos cabos de con-

trole.

130BA681.10

11
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2 Como programar

2.1 Os Painéis de Controle Local Grafico e Numérico

A maneira mais facil de programar o conversor de freqiiéncia € por meio do Painel de Controle Gréfico Local (LCP 102). E necessario consultar o Guia de

Design, ao utilizar o Painel de Controle Numérico Local (LCP 101).

2.1.1 Como programar no Grafico LCP

As instrugOes seguintes sdo validas para o grafico LCP(LCP 102):

0 painel de controle esta dividido em quatro grupos funcionais:

1. Display gréfico com linhas de Status. 150BA018.15
2.  Teclas de menu e luzes indicativas - para alterar parametros e

alternar entre fungGes de display.

~ o Status o _a
3.  Teclas de navegagao e luzes indicativas (LEDs). 1234rpm 104A  43.5HZ
4.  Teclas de operagdo e luzes indicativas (LEDs). 4 3 5
1 H b
Todos os dados sdo exibidos em um display LCP grafico que pode mostrar z
até cinco itens de dados operacionais, durante a exibicdo de [Status].
Run OK C
Linhas do display:
. - P . ick Mai Alarm

a.  Linha de status: Mensagens de status exibindo icones e gra- 2 Status ?Al;fu M:;TJ Log

fico.
b. Linhas 1- 2: Linhas de dados do operador exibindo dados de-

finidos ou selecionados pelo usuario. Ao pressionar a tecla [Sta-

tus] pode-se acrescentar mais uma linha.
[ Linha de status: Mensagem de status exibindo um texto. 3

4

2.1.2 O Display de LCD

O display de LCD tem uma luz de fundo e um total de 6 linhas alfa-numéricas. As linhas do display mostram o sentido da rotagdo (seta), o Setup escolhido

bem como o Setup da programacéo. O display esta dividido em 3 segGes:

Secdo superior exibe até 2 medigGes, em status de funcionamento nor-

o

—

mal. Segéo super@ <
S

[aN)

: 3

A linha de cima, na Secdo Intermediaria, exibe até 5 medicGes com as Segdo i ]

intermediari

respectivas unidades, independentemente do status (exceto no caso de

um alarme/adverténcia).

Segédo
inferior

A Secao inferior sempre indica o estado do conversor de freqiiéncia, no

modo Status.

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 13



2 Como programar M Guia de Programacao do FC300

O Setup Ativo é exibido (selecionado como Setup Ativo no par. 0-10). Ao programar um Setup diferente do Setup Ativo, o nimero do Setup programado
aparece a direita.

Ajuste do Contraste do Display

Pressione [status] e [A] para display mais escuro

Pressione [status] e [ Y] para display mais claro

A maioria dos setups dos parametros pode ser alterada imediatamente, por meio do painel de controle, a menos que uma senha tenha sido programada
por intermédio do par. 0-60 Senha do Main Menu (Menu Principal) ou pelo par. 0-65 Senha do Quick Menu (Menu Rapido).

Luzes indicativas (LEDs):

Se certos valores limites forem excedidos, o LED de alarme e/ou adverténcia acende. Um texto de status e de alarme aparece no painel de controle.
O LED ON, indicador de ligado, acende quando o conversor de freqiiéncia receber tensdo da rede elétrica ou por meio do barramento CC ou de uma
alimentagdo de 24 V externa. Ao mesmo tempo, a luz de fundo acende.

. LED Verde/Ligado: A secdo de controle esta funcionando.
. LED Amarelo/Adverténcia: Sinaliza uma adverténcia.

3 LED Vermelho piscando/Alarme: Sinaliza um alarme. On

Warn.

Alarm
130BP044.10

Teclas do LCP

As teclas de controle estdo divididas por fungSes. As teclas na parte in- Quick Main Alarm
i . - o i Menu Menu Log
ferior do display e as luzes indicadoras sao utilizadas para o setup dos

parametros, inclusive para a escolha das indicagdes de display, durante 130BP045.10

o funcionamento normal.

[Status] indica o status do conversor de fregiiéncia e/ou do motor. E possivel escolher entre 3 leituras diferentes, pressionando-se a tecla [Status]:
5 linhas de leitura, 4 linhas de leitura ou Smart Logic Control.

Utilize [Status] para selecionar o modo de display ou para retornar ao modo Display, a partir do modo Quick Menu (Menu Répido), ou do modo Main
Menu (Menu Principal) ou do modo Alarme. Utilize também a tecla [Status] para alternar entre 0 modo de leitura simples ou dupla.

[Menu Rapido] permite acesso rapido aos diferentes Menus Rapidos, tais como:

- Meu Menu Pessoal

- Setup Rapido

- AlteragOes Efetuadas
- Loggings (Registros)

Use [Menu Réapido] para programar os pardmetros que pertencem ao Menu Répido. E possivel trocar diretamente entre 0 modo Menu Rapido e 0 modo
Menu Principal.

[Main Menu] é utilizado para programar todos os parametros.

E possivel trocar diretamente entre 0 modo Menu Principal e o modo Menu Répido.

0 atalho para parametro pode ser conseguido mantendo-se a tecla [Main Menu] pressionada durante 3 segundos. O atalho de parametro permite
acesso direto a qualquer parametro.

14 MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss
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[Alarm Log] (Registro de Alarmes) exibe uma lista de Alarmes com os cinco Ultimos alarmes (numerados de A1-A5). Para detalhes adicionais sobre um
determinado alarme, utilize as teclas de navegagdo para selecionar o nimero do alarme e pressione [OK]. Informag0es a respeito da condigdo do conversor

de freqiiéncia lhe serdo enviadas, imediatamente antes de entrar em modo alarme.

[Back] retorna a etapa ou camada anterior, na estrutura de navegacdo.

[Cancel] cancela a Ultima alteragdo ou comando, desde que o display ndo tenha mudado.

[Info] fornece informagdes sobre um comando, pardmetro ou funcdo
em qualquer tela do display. [Info] fornece informag0Oes detalhadas sem-
pre que uma ajuda for necessaria.

Para sair do modo info, pressione [Info], [Back] ou [Cancel].
Info

Teclas de Navegagao
As quatro setas para navegagdo sdo utilizadas para navegar entre as diferentes opgdes disponiveis em [Quick Menu] (Menu Rapido), [Main Menu]
(Menu Principal) e [Alarm log] (Log de Alarmes). Utilize as teclas para mover o cursor.

[OK] é utilizada para selecionar um parametro assinalado pelo cursor e para possibilitar a alteracdo de um parametro.

A Tecla de Controle Local encontra-se na parte inferior do painel de

controle.

130BP046.10

[Hand On] (Manual ligado) permite controlar o conversor de freqliéncia por intermédio do LCP. [Hand on] também da partida no motor e, atualmente,
é possivel digitar os dados de velocidade do motor, por meio das teclas de navegagdo. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0],
por meio do par. 0-40 Tecla [Hand on] do LCP.

Sinais de parada externos, ativados por meio de sinais de controle ou de um barramento serial, ignoram um comando de "partida" executado via LCP.
Os sinais de controle a seguir ainda permanecerdo ativos quando [Hand on] (Manual ligado) for ativada:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

3 Reset

. Parada por inércia inverso

. Reversdo

. Selg do bit 0 d setup- Selg do bit 1 d setup

. Comando Parar a partir da comunicagdo serial
D Parada rapida

. Freio CC

[Off] (Desligar) para o motor. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do par. 0-41 Tecla [Off] do LCP. Se néo for
selecionada nenhuma fungdo de parada externa e a tecla [Off] estiver inativa, o motor pode ser parado desligando-se a tensao.

[Auto on] (Automatico ligado) permite que o conversor de freqliéncia seja controlado por meio dos terminais de controle e/ou da comunicagdo serial.
Quando um sinal de partida for aplicado aos terminais de controle e/ou pelo barramento, o conversor de freqliéncia dara partida. A tecla pode ser
selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do par. 0-42 Tecla [Auto on] (Automatico ligado) do LCP.

NOTA!
Um sinal HAND-OFF-AUTO, ativado através das entradas digitais, tem prioridade mais alta que as teclas de controle [Hand on] - [Auto

on].

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 15
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[Reset] é usado para reinicializar o conversor de freqiéncia apos um alarme (desarme). A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado
[0], por meio do par. 0-43 Tecla Reset do LCP.

0 atalho de parametro pode ser executado pressionando e mantendo, durante 3 segundos, a tecla [Main Menu] (Menu Principal). O atalho de parametro

permite acesso direto a qualquer parametro.

2.1.3 Transferéncia Rapida das Configuracoes de Parametros entre Miiltiplos Conversores de

Uma vez que o set-up de um conversor de freqiiéncia esta completo,
recomendamos que vocé grave os dados no LCP ou em um PC usando a

Freqiiéncia

Ferramenta de Software de Set-up do MCT 10.

Armazenamento de dados no LCP:

1.
2.
3.
4.

Va para o parametro 0-50 Cdpia via LCP
Pressione a tecla [OK]
Selecione “Todos para o LCP”

Pressione a tecla [OK]

130BA0Z27.10

— — — —
Quick Main Alarm
Status Menu Menu Log

Todas as definigdes de parametro agora estdo armazenadas no LCP, conforme indicado pela barra de progressdo. Quando 100% forem atingidos,

pressione [OK].

NOTA!
Pare o motor antes de executar esta operagdo.

Pode-se entdo conectar o LCP a outro conversor de freqiiéncia e copiar as configuragdes dos parametros para este conversor de freqtiéncia também.

Transferéncia de dados do LCP para o conversor de freqiiéncia:

1.
2.
3.
4.

Va para o parametro 0-50 Cépia via LCP
Pressione a tecla [OK]
Selecione “Todos do LCP”

Pressione a tecla [OK]

Entdo as configuragGes de parametros gravadas no LCP sdo transferidas para o conversor de freqliéncia, como indicado pela barra de progressdo. Quando

100% forem atingidos, pressione [OK].

16
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NOTA!
Pare o motor antes de executar esta operagdo.

2.1.4 Modo Display

No funcionamento normal, até 5 varidveis operacionais diferentes podem ser indicadas, continuamente, na secdo intermediaria. 1.1, 1.2 e 1.3 assim como

2e3.

2.1.5 Modo Display - Selecao de Leituras.

Ao pressionar a tecla [Status] é possivel alternar entre trés telas de leitura
de status diferentes.

Varidveis operacionais, com formatagdes diferentes, sdo mostradas em
cada tela de status - veja a seguir.

A tabela mostra as medigGes que podem ser atribuidas a cada uma das
variaveis de operagdo. Defina as conexdes por meio dos par. 0-20, 0-21,
0-22, 0-23 e 0-24.

Cada parametro de leitura, selecionado nos par. 0-20 ao 0-24, tem sua

escala prépria bem como os digitos decimais ap6s a virgula. Em caso de
valores numéricos grandes de um parametro, um menor nimero de di-

gitos é exibido depois da virgula decimal.

Ex.: Leitura de corrente

5,25A; 15,2 A 105 A.

Vari

idvel de operagdo:

Unidade de Medida:

Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.

16-00 Control Word

16-01 Referéncia

16-02 Referéncia

16-03 Status Word

16-05 Valor Real da Rede Elétrica
16-10 Poténcia

16-11 Poténcia

16-12 Tensdo do Motor

16-13 Freqliéncia

16-14 Corrente do Motor

16-16 Torque

16-17 Velocidade

16-18 Térmico Calculado do Motor
16-20 Angulo do Motor

16-30 Tensao de Barramento CC
16-32 Energia de Frenagem /s
16-33 Energia de Frenagem /2 min
16-34 Temp. do Dissipador de Calor
16-35 Térmica do Inversor

16-36 Corrente Nom.do Corrente
16-37 Corrente Méx.do Corrente
16-38 Estado do SLC

16-39 Temp. do Cartdo de Controle
16-40 Buffer de Logging Cheio
16-50 Referéncia Externa

16-51 Referéncia de Pulso

16-52 Feedback

16-53 Referéncia do DigiPot

Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.
Par.

Par

Par.

16-60 Entrada Digital

16-61 Definicdo do Terminal 53
16-62 Entrada Analdgica 53
16-63 Definicdo do Terminal 54
16-64 Entrada Analdgica 54
16-65 Saida Analdgica 42
16-66 Saida Digital

16-67 Entr. Freq. #29

16-68 Entr. Freq. #33

16-69 Saida de Pulso #27
16-70 Saida dePulso #29

16-71 Saida do Relé

16-72 Contador A

16-73 Contador B

16-80 CTW do Fieldbus

. 16-82 REF 1 do Fieldbus

nicagao

Par
Par
Par
Par
Par

. 16-85 CTW 1 da Porta Serial
. 16-86 REF 1 da Porta Serial
. 16-90 Alarm Word

. 16-92 Warning Word

. 16-94 Status Status Word

16-84 StatusWord do Opcional d Comu-

hex
[unidade]
%
hex
%
[kw]
[HP]
[V]
[Hz]
[A]
Nm
[RPM]
%

\'
kW
kw

[Unidade]

bin
Vv

\%

[mA]
[bin]
[Hz]
[Hz]
[Hz]
[Hz]

hex
hex
hex

hex
hex

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss
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2 Como programar

Tela de status I:

Este estado de leitura é padrdo, apds a energizacdo ou inicializagdo.
Utilize [INFO] para obter informag3es sobre as conexdes de medigdo,
com as variaveis operacionais exibidas (1.1, 1.2, 1.3, 2 e 3).
Consulte nesta ilustracdo as variaveis de operagdo mostradas na tela.

Tela de status II:

Consulte nesta ilustragdo as variaveis operacionais (1.1, 1.2, 1.3 e 2),
mostradas na tela.

No exemplo, Velocidade, Corrente do motor, Poténcia do motor e Fre-
qliéncia sdo selecionadas como varidveis na primeira e segunda linhas.

Tela de status III:
Este status exibe o evento e a agdo do Smart Logic Control. Consulte a
secdo Smart Logic Control, para obter informagSes adicionais.

2.1.6 Setup de Parametro

Dacfiti

Guia de Programacgao do FC300

130BP041.10

130BP062.10

130BP063.10

0 conversor de freqliéncia pode ser usado para praticamente todas as tarefas, razdo pela qual o nimero de parametros é tdo grande. O conversor de
freqiéncia permite escolher entre dois modos de programagdo - um deles, por meio do Main Menu (Menu Principal) , e outro, pelo modo Quick Menu

(Menu Rapido).

O primeiro, possibilita 0 acesso a todos os pardmetros. O segundo orienta o usuario por meio de alguns parametros que possibilitam iniciar o funciona-

mento do conversor de freqiiéncia.

Independentemente do modo de programacdo, pode-se alterar um pardmetro, tanto no modo Main Menu (Menu Principal) como no modo Quick Menu

(Menu Rapido).
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2.1.7 Fungoes da Tecla Quick Menu (Menu Rapido)
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Pressionando [Quick Menu] obtém-se uma lista que indica as diferentes

opcBes do Quick menu (Menu Rapido). 1 G4 FFi L [ = e 1{;3 o
Selecione Meu Menu Pessoal para exibir os parametros pessoais selecio- g
nados. Estes pardmetros sdo selecionados no par. 0-25 Meu Menu Pes- g
. , A . m

soal. Pode-se adicionar até 20 parametros diferentes neste menu. i S e o
02 Setup Fapido Q

02 Aalteracies implmntd
L& Fegistros

Selecione Setup rapido para obter uma quantidade de parametros limitada, para que o motor possa funcionar quase que otimamente. A programagao
padrdo para os demais parametros considera as fungGes de controle desejadas e a configuragdo das entradas/saidas de sinal (terminais de controle).

A selegdo de parametros é efetuada mediante as teclas de navegagdo. Os parametros na tabela a seguir estdo acessiveis.

Parametro Designagao Carga

0-01 Idioma

1-20 Poténcia do Motor [kW]

1-22 Tensdo do Motor V]

1-23 Freqléncia do Motor [Hz]

1-24 Corrente do Motor [A]

1-25 Velocidade Nominal do Motor [rpm]

5-12 Terminal 27 Entrada Digital [0] Sem fung&o*
1-29 Adaptagdo Automatica de Motor AMA [1] Ative AMA completa
3-02 Referéncia Min [rpm]

3-03 Referéncia Max [rpm]

3-41 Tempo de Aceleragdo da Rampa 1 [s]

3-42 Tempo de Desaceleragdo da Rampa 1 [s]

3-13 Tipo de Referéncia

* Se o terminal 27 estiver programado para "sem fungdo", ndo é necessaria nenhuma conexdo de + 24 V no terminal 27.

Selecione Alteragoes feitas para obter informagdes sobre:

° as Ultimas 10 alteragOes. Use as teclas [A] [ Y] para rolar entre os 10 Gltimos pardmetros alterados.

D as alteragOes feitas desde a ativagdo da configuragdo padrdo.

Selecione Loggings (Registros) para obter informagdes sobre a leitura das linhas do display. A informacéo € exibida na forma de grafico.
Somente os parametros de display, selecionados nos par 0-20 e 0-24, podem ser visualizados. Pode-se armazenar até 120 amostras na memdria, para

referéncia posterior.
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2.1.8 Colocacao em Funcionamento Inicial

Dacfiti

Guia de Programacao do FC300

A maneira mais facil de colocar em funcionamento pela primeira vez é utilizando o botdo Quick Menu (Menu Rapido) e seguir o procedimento de setup

rapido, usando o LCP 102 (leia a tabela da esquerda para a direita). O exemplo é valido para aplicagdes de malha aberta:

Aperte

Quick

Menu Q2 Quick Menu

0-01 Idioma

1-20 Poténcia do motor

Motor

1-22 Tensao do motor

1-23 Frequiéncia do motor

1-24 Corrente do motor

1-25 Velocidade nominal do motor

5-12 Terminal 27 Entrada Digital

a AMA.

1-29 Adaptagdo Automatica do Motor

RRROR®

completa

3-02 Referéncia Minima

3-41 Tempo de aceleragdo da rampa 1

v/

~~\
(A\)

NS

3-42 Tempo de desaceleragdo da rampa 1

3-13 Tipo de referéncia

Programe o idioma

Programe a poténcia conforme a plaqueta de identificagdo do .]

Programe a tensdo de Plaqueta de identificacdo
Programe a freqliéncia conforme a Plaqueta de identificagdo
Programe a corrente de Plaqueta de identificagdo

Programe a velocidade de Plaqueta de identificagdo em RPM

Se o terminal padrdo for Parada por inércia reversa, é possivel
alterar esta configuracdo para Sem operacdo. Nao ha, entdo, .
necessidade de nenhuma conexdo no terminal 27 para executar

Programe a AMA desejada. Recomenda-se utilizar Ativar AMA

Programe a velocidade minima do eixo do motor

/7
3-03 Referéncia Maxima Programe a velocidade maxima do eixo do motor

Programe o tempo de aceleragdo com referéncia a velocidade
do motor sincrono, ns

Programe o tempo de desaceleragdo com referéncia a veloci-
dade do motor sincrono, ns

Programe o local a partir do qual a referéncia deve funcionar.

-
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2.1.9 Modo Main Menu (Menu Principal)

Inicie 0 modo Main Menu apertando a tecla [Main Menu]. A leitura, mos-
trada a direita, aparece no display.

As se¢Bes do meio e inferior, no display, mostram uma lista de grupos de
parametros que podem ser selecionados, alternando as teclas 'para cima'
e 'para baixo".

130BP066.10

Cada parametro tem um nome e um nimero, que permanecem sem alteragdo, independentemente do modo de programagéo. No modo Menu Principal,
os parametros estdo divididos em grupos. O primeiro digito do nimero do parametro (da esquerda para a direita) indica 0 nimero do grupo do parametro.

Todos os parametros podem ser alterados no Menu Principal. No entanto, dependendo da escolha da configuragdo, (par. 1-00), alguns parametros podem
estar "ausentes". P.ex., a malha aberta oculta todos os pardmetros do PID e outras opgGes ativadas tornam visiveis mais grupos de parametros.

2.1.10 Selecao de Parametro

No modo Menu Principal, os parametros estdo divididos em grupos. Se-

N2 do grupo Grupo de parametros:
leciona-se um grupo de parametros por meio das teclas de navegagdo. 0 Operacao/Display
Os seguintes grupos de pardmetros estdio acessiveis: 1 Carga/Motor

2 Freios

3 Referéncias/Rampas

4 Limites/Adverténcs

5 Entrada/Saida Digital

6 Entrada/Saida Analdgica

7 Controladores

8 Com. e Opcionais

9 Profibus

10 Fieldbus CAN

11 Com. Reservado 1

12 Com. Reservado 2

13 Smart Logic

14 FungGes Especiais

15 Informagdo do VLT

16 Leituras de Dados

17 Opgdo d Feedbck Interno

Ap0s selecionar um grupo de parametros, escolha um parametro por
meio das teclas de navegagdo.

A porgdo central do display mostra o nimero e o nome do parametro,
bem como o valor do parametro selecionado.

130BP067.10

2.1.11 Alteragao de Dados

O procedimento para alterar dados € o mesmo, tanto no caso de selecionar um parametro no modo Quick menu (Menu rapido) como no Main menu
(Menu principal). Pressione [OK] para alterar o parametro selecionado.
0 procedimento para a alteracdo de dados depende do parametro selecionado representar um valor numérico ou um valor de texto.
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2.1.12 Alterando um Valor de Texto

Se o parametro selecionado for um valor de texto, altere o valor de texto

por meio das teclas de navegacdo [A] [V].
A tecla 'para cima' aumenta o valor e a tecla 'para baixo' diminui o valor.
Posicione o cursor sobre o valor que deseja salvar e pressione [OK].

130BP068.10

2.1.13 Alterando um Grupo de Valores de Dados Numéricos

Se o parametro escolhido representa um valor de dados numéricos, altere
este valor por meio das teclas de navegagao[ <] [ »] assim como as teclas
de navegacgdo [A] [ Y]. Utilize os botdes [«] [»] para movimentar o

cursor horizontalmente.

Use as teclas [A] [ Y] para alterar o valor de um parametro. A tecla 'para
cima' aumenta o valor dos dados e a tecla 'para baixo' reduz o valor.
Posicione o cursor sobre o valor que deseja salvar e pressione [OK].

130BP070.10

130BP069.10

2.1.14 Alteracdo de Valores de Dados Numéricos Infinitamente Variaveis

Se o parametro escolhido representa um valor de dados numéricos, se-

lecione um digito por meio das teclas de navegagdo [4] e [>]

130BP073.10
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Altere o digito selecionado, variavel infinitamente, por meio das teclas de

navegagdo [A]e[V]. 957 FRP 11.58A 1Ii:-;:| E
0 digito selecionado é indicado pelo cursor. Posicione o cursor no digito Start Adjustments §
que deseja salvar e aperte [OK]. 1-70 High starting torque 2
time a
0f=
1 > ]

2.1.15 Alterando um dos Valores de Dados, Passo a Passo

Certos parametros podem ser mudados passo a passo ou por variagdo infinita. Isto se aplica & Poténcia do Motor (par. 1-20), Tensdo do Motor (par.
1-22) e a Freqiiéncia do Motor (par. 1-23).
Os parametros sdo alterados, tanto como um grupo de valores de dados numéricos quanto como valores de dados numéricos infinitamente varidveis.

2.1.16 Leitura e Programacao de Parametros Indexados

Os parametros sdo indexados, quando colocados em uma pilha rolante.
Os par. 15-30 a 15-32 contém um registro de defeitos que pode ser lido. Escolha o parametro, pressione [OK] e navegue entre os elementos utilizando

as teclas de navegagdo [A] e [V].

Utilize o par. 3-10 como um outro exemplo:
Escolha o parametro, pressione [OK] e utilize as teclas de navegacdo [A] e [ Y]. Para alterar o valor do parametro, selecione o valor indexado e pressione
a tecla [OK]. Altere o valor utilizando as teclas [A] e [ V]. Pressione [OK] para aceitar a nova configuragdo. Pressione [CANCEL] para rejeitar a nova

programagdo. Pressione [Back] (Voltar) para sair do parametro.
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2.1.17 Como Programar no Painel de Controle Local Numérico

As instrugOes seguintes sdo validas para o LCP Numérico (LCP 101).
) PR I 130BA191.10
O painel de controle esta dividido em quatro grupos funcionais: \
1. Display numérico.
2.  Teclas de menu e luzes indicadoras - para alteracdes de para-
metros e alternagdo entre fungdes de display. — —
3.  Teclas de navegagdo e luzes indicativas (LEDs). I_| _I - |_| |_
1 ~ —_— = Selup/l
4.  Teclas de operagdo e luzes indicadoras (LEDs).
Linha de display:
— — —
Status Quick Main
; - , , 2 Menu Setup Menu
Linha de status: Mensagens de status exibindo icones e valores numé-
ricos.
Luzes indicativas (LEDs):
. LED Verde/Ligado: Indica se a segdo de controle esta ligada.
. LED Amarelo/Advert.: Sinaliza uma adverténcia. 3
3 LED Vermelho piscando/Alarme: Indica um alarme.
Teclas do LCP 4
[Menu] Seleciona um dos modos seguintes:
3 Status
. Setup Rapido
. [Main Menu] (Menu Principal)
Modo Status: Exibe o status do conversor de freqiiéncia ou do motor.
— —— —— o
Se ocorrer um alarme, o NLCP chaveia automaticamente para o modo 111 E
] I
status. - o elup /1 2
Diversos alarmes podem ser exibidos. h
NOTA!
A copia de parametros ndo € possivel com o Painel de
Controle Numérico Local do LCP 101.
— —— o
| | 2
o1 S
- Setup m %
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Main Menu/ Quick Setup (Menu Principal/ Setup Rapido) é utilizado
para programar todos os parametros ou somente os parametros do Quick
Menu (consulte também a descrigdo do LCP 102, no comego deste capi-

o
—
o
~
o
o
Q
o
®
«

tulo.

Os valores de parametro podem ser alterados, utilizando as teclas de na-
vegagdo [+] e [], quando o valor estiver piscando.

Selecione o Menu Principal apertando-se a tecla [Menu] diversas vezes.

Selecione o grupo de pardmetros [xx-__] e pressione [OK]

Selecione o parametro [__-xx] e pressione [OK]

Se o0 parametro referir-se a um parametro de matriz, selecione o nimero
da matriz e pressione a tecla [OK]

Selecione os valores de dados desejados e pressione a tecla [OK]
Parametros com valores de display de escolhas funcionais, como [1],[2].
etc. Para uma descrigdo das diferentes escolhas, consulte a descrigdo in-
dividual dos parametros na segdo Selecdo de Pardmetro.

[Back] para voltar
Os botdes[ +][ v] sdo utilizados para mover-se entre comandos e dentro
dos parametros.

2.1.18 Teclas de Controle Local

As teclas para o controle local encontram-se na parte inferior, no painel
de controle.

130BP046.10

[Hand on] (Manual ligado) permite controlar o conversor de freqiiéncia, por intermédio do LCP. [Hand on] também permite dar partida no motor;
atualmente é possivel digitar os dados de velocidade do motor, por meio das teclas de navegagdo. A tecla pode ser selecionada como Ativar [1] ou
Desativar [0], por meio do par. 0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP.

Sinais de parada externos, ativados por meio de sinais de controle ou de um barramento serial, ignoram um comando de 'partida’ executado via LCP.
Os sinais de controle a seguir ainda permanecerdo ativos quando [Hand on] (Manual ligado) for ativada:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Reset

. Parada por inércia inverso

. Reversao

D Selegdo de setup Isb - Selegdo de setup msb
. Comando Parar a partir da comunicagao serial
D Parada rapida

. Freio CC

[Off] (Desligar) para o motor. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do par. 0-41 Tecla [Off] do LCP.
Se ndo for selecionada nenhuma fungdo de parada externa e a tecla [Off] estiver inativa, o motor pode ser parado desligando-se a tensdo.

[Auto on] (Automatico ligado) permite que o conversor de freqliéncia seja controlado por meio dos terminais de controle e/ou da comunicagdo serial.
Quando um sinal de partida for aplicado aos terminais de controle e/ou pelo barramento, o conversor de freqiiéncia dara partida. A tecla pode ser
selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do par. 0-42 Tecla [Auto on] (Automat. ligado) do LCP.
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NOTA!

Um sinal HAND-OFF-AUTO, ativado através das entradas digitais, tem prioridade mais alta que as teclas de controle [Hand on] [Auto

on].

[Reset] é usado para reinicializar o conversor de freqiéncia depois de um alarme (desarme). A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado
[0], por meio do par. 0-43 7ecla Reset do LCP.

2.1.19 Inicializacdao para as Configuragoes Padrao

Inicialize o conversor de frequiéncia para as configurages padrdo, de duas maneiras:

Inicializacdo recomendada (via par. 14-22)

1.

Selecione o par. 14-22
Pressione a tecla [OK]
Selecione “Inicializagdo”
Pressione a tecla [OK]

Corte a alimentacdo de rede elétrica e aguarde até que o display
apague.

Conecte a alimentagdo de rede elétrica novamente - o conversor
de freqliéncia esta reinicializado, agora.

Inicializacdo manual

14-50
8-30
8-31
8-32

8-35
8-36
8-37
15-00 ao 15-05
15-20 ao 15-22
15-30 ao 15-32

O par. 14-22 inicializa tudo, exceto:

RFI 1
Protocolo
Enderego
Baud Rate

Atraso Minimo de Resposta
Atraso Méax de Resposta
Atraso Max Inter-Caractere
Dados operacionais
Registro do histdrico
Registro de falhas

1. Desconecte da rede elétrica e aguarde até que o display Este parametro inicializa todos os itens, exceto:
apague. 15-00 Horas de Funcionamento
2a. Pressione as teclas [Status] - [Main Menu] - [OK] simulta- 15-03 Energizagoes
neamente, durante a energizagdo do LCP 102, Display Gra- 15-04 Superaquecimentos
fico. 15-05 Sobretensées
2b. Aperte [Menu] enquanto o LCP 101, Display Numérico, é
energizado
3. Solte as teclas, ap6s 5 s.
4. O conversor de freqliéncia agora esta programado, de acor-
do com as configurages padrdo.
NOTA!
Ao executar a inicializagdo manual, a comunicagdo serial, as configuragdes do filtro de RFI (par. 14-50) e as configuragoes do registro
de defeitos também sdo reinicializadas.
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3 Descricoes dos parametros

3.1 Selecdao de Parametro

Os parametros para o FC 300 estdo agrupados em diversos grupos de parametros para facilitar a selegdo dos parametros corretos, para operagdo otimizada
do conversor de freqliéncia.
0-xx Parametros de Operagdo e Display

. Programag.Basicas, tratamento do setup

. Parametros de Display e do Painel de Controle Local para selecionar as fungdes de leituras, programagGes e copia.

1-xx parametros de Carga e de Motor, incluem todos os parametros relativos a carga e ao motor.

2-xx parametros de Freio
. Freio CC
. Frenagem dindmica (Resistor de freio)
. Freio mecanico

. Controle de Sobretensdo

3-xx parametros de Referéncias e de rampa, incluem a fungdo DigiPot

4-xx Limites/Adverténcs; configuragdo dos parametros de limites e adverténcias

5-xx Entradas e saidas digitais incluem controles de relés

6-xx Entradas e saidas analdgicas

7-xx Controles; Parametros de configuragdo dos controles de velocidade e processo

8-xx Parametros de Com. e opcionais, para configurar os parametros das portas FC RS485 e USB do FC.

9-xx parametros de Profibus

10-xx parametros de DeviceNet e Fieldbus CAN

13-xx parametros do Smart Logic Control

14-xx parametros de FungGes especiais

15-xx pardmetros de Informagoes do drive

16-xx parametros de Leitura de Dados

17-xx parametros de Opcionais de Encoder
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3.2 Parametros: Operacao e Display

3.2.1 0-** Operacao / Display

Parametros relacionados as fungdes fundamentais do conversor de freqiiéncia, fungdo das teclas do LCP e configuragdo do display do LCP.

3.2.2 0-0* Configuragdes Basicas

Grupo de parametros para as programagdes basicas do conversor de fregiiéncia.

0-01 Idioma

Option:

[oy*
(1]

[2]

[3]

[4]

[5]

[6]

[7]

[10]
[20]
[22]
[27]
[28]
[36]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[49]
[50]
[51]

0-02 Unidade da Veloc. do Motor

English
Alemdo
Francés
Dinamarqués
Espanhol
Italiano
Sueco
Holandés
Chinés
Finlandés
Inglés EUA
Grego
Portugués
Eslovaco
Coreano
Japonés
Turco
Chinés Tradicional
Bulgaro
Sérvio
Romeno
Hingaro
Tcheco
Polonés
Russo
Tailandés

Indonésio

Funcao:

Define o idioma a ser utilizado no display.
O conversor de frequiéncia pode ser entregue com 4 pacotes de idiomas diferentes. Inglés e Alemdo
estdo incluidos em todos os pacotes. O Inglés ndo pode ser eliminado ou alterado.

Parte dos pacotes de Idioma 1 - 4
Parte dos pacotes de Idioma 1 - 4
Pacote de idiomas 1 parcial
Pacote parcial de Idiomas 1
Pacote parcial de Idiomas 1
Pacote parcial de Idiomas 1
Pacote parcial de Idiomas 1
Pacote parcial de Idiomas 1
Pacote de Idiomas 2

Pacote parcial de Idiomas 1
Pacote de idiomas 4 parcial
Pacote parcial de Idiomas 4
Pacote parcial de Idiomas 4
Pacote de idiomas 3 parcial
Pacote parcial de Idiomas 2
Pacote parcial de Idiomas 2
Pacote parcial de Idiomas 4
Pacote parcial de Idiomas 2
Pacote parcial de Idiomas 3
Pacote parcial de Idiomas 3
Pacote parcial de Idiomas 3
Pacote parcial de Idiomas 3
Pacote parcial de Idiomas 3
Pacote parcial de Idiomas 4
Pacote parcial de Idiomas 3
Pacote parcial de Idiomas 2

Pacote parcial de Idiomas 2

Option:

28

Funcdo:

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

A exibigdo no display depende das configuragdes dos parametros 0-02 e 0-03. A configuragdo pa-
drdo dos parametros 0-02 e 0-03 depende da regido do planeta onde o conversor de freqiiéncia foi
comercializado, mas pode ser reprogramado, conforme a necessidade.
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NOTA!

Ao alterar a Unidade de Medida da Velocidade do Motor, determinados parame-
tros serdo reinicializados com os seus valores iniciais. Recomenda-se selecionar
primeiro a unidade de medida da velocidade do motor, antes de alterar outros
parametros.

[0] RPM Seleciona a exibigdo dos parametros de velocidade do motor (ou seja, referéncias, feedbacks e
limites), em termos da velocidade do eixo (RPM).

[1] * Hz Seleciona a exibigdo das varidveis e parametros de velocidade do motor (ou seja, referéncias, feed-
backs e limites), em termos da freqiiéncia de saida para o motor (Hz).

0-03 Definicoes Regionais
Option: Funcao:

[0] * Internacional Programa a unidade de medida do par. 1-20 Poténcia do Motor para kW e o valor padrdo do par.
1-23 Freqgiiéncia do Motor para 50 Hz.

[1] us Programa a unidade de medida do par. 1-21 Poténcia do Motor para HP e o valor padrdo do par.
1-23 Fregiiéncia do Motor para 60 Hz.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

0-04 Estado Operacion. na Energiz.(Manual)

Option: Funcao:
Selecione o modo operacional na reconexdo do conversor de freqiiéncia a tensdo de rede, apds o
desligamento em modo de operagdo Manual (local).

[0] Retomar Reinicia o conversor de freqtiéncia, mantendo a mesma referéncia local e as mesmas configuragoes
de partida/parada (aplicadas pela [START/STOP]), de antes do conversor ser desligado.

[1]* Parad forgd,ref=ant. Reinicia o conversor de freqiiéncia com uma referéncia local salva, depois que a tensdo de rede for
religada e apds apertar [START].

[2] Parada forgada,ref=0 Reinicializa a referéncia local em 0, ao reiniciar o conversor de freqiiéncia.

3.2.3 0-1* Operacoes Setup

Defina e controle os setups dos pardmetros individuais.

O conversor de fregliéncia tem quatro setups de parametro que podem ser programados independentemente uns dos outros. Isto torna o conversor de
frequiéncia muito flexivel e capaz de resolver problemas de funcionalidade de controle avancada, freqiientemente economizando no custo de equipamentos
de controle externo. Por exemplo, eles podem ser utilizados para programar o conversor de freqiéncia para funcionar de acordo com esquema de controle,
em um determinado setup (p.ex., motor 1 para movimento horizontal) e um outro esquema de controle em outro setup (p.ex., motor 2 para movimento
vertical). Alternativamente, eles podem ser utilizados por um fabricante de equipamentos OEM para programar, identicamente, todos os conversores de
frequiéncia instalados na fabrica, para tipos de maquinas diferentes dentro de uma faixa, para terem os mesmos parametros e, entdo, durante a produgdo/
colocagdo em funcionamento, simplesmente selecionar um setup especifico de acordo com a maquina na qual o conversor de freqliéncia esta instalado.
O setup ativo (ou seja, o setup em que o conversor de frequiéncia esta presentemente funcionando) pode ser selecionado no par. 0-10 e exibido no LCP.
Utilizando o Setup Mltiplo é possivel alternar entre dois setups, com o conversor de fregliéncia funcionando ou mesmo parado, através da entrada digital
ou de comandos de comunicagdo serial. Se for necessario mudar os setups durante o funcionamento, assegure-se de que o par. 0-12 esteja programado
conforme requerido. Utilizando o par. 0-11 € possivel editar parametros, dentro de qualquer um dos setups, enquanto o conversor de freqiiéncia continua
funcionando em seu Setup Ativo, setup este que pode ser diferente daquele a ser editado. Utilizando o par. 0-51 e possivel copiar configuragdes de
parametro entre os setups, para ativar a colocagdo em funcionamento mais rapidamente, se tais configuragbes forem requeridas em setups diferentes.

0-10 Ativar Setup

Option: Funcao:
Selecione o setup para controlar as fungdes do conversor de fregliéncia.

[0] Setup de fabrica N&o pode ser alterado. Ele contém o conjunto de dados da Danfoss e pode ser utilizado como fonte
de dados, quando for necessario retornar os demais setups a um estado conhecido.

[1] * Setup 1 Setup 1[1] até o Setup 4[4] sdo os quatro setups de parametro, dentro dos quais todos os para-
metros podem ser programados.

[2] Setup 2
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[3] Setup 3
[4] Setup 4
[9] Setup Mdltiplo Selegdo remota de setups, usando as entradas digitais e a porta de comunicagdo serial. Este setup

utiliza as programagdes do par. 0-12 'Este Setup é dependente de'. Pare o conversor de freqliéncia,
antes de efetuar alteragdes das fungdes de malha aberta e de malha fechada

Utilize o par. 0-51 Cdpia do Setup para copiar um setup em outro ou em todos os demais setups. Pare o conversor de freqiiéncia, antes de alternar entre
os setups, onde os parametros assinalados como 'ndo alteravel durante o funcionamento' tiverem valores diferentes. A fim de evitar configuragdes
conflitantes do mesmo parametro, em dois setups diferentes, vincule os setups utilizando o par. 0-12 Este Setup € dependente de. Os parametros “ndo

alteraveis durante a operagdo” sdo assinalados como FALSE (Falso) nas listas de parametros, na secdo Listas de Pardmetros.

0-11 Editar Setup
Option: Funcao:

Selecione o setup a ser editado (ou programado) durante a operagdo; o setup ativo ou um dos
setups inativos.

[0] Setup de fabrica N&o pode ser editado, mas é (til como fonte de dados, caso se deseje retornar os demais setups
para uma configuragdo conhecida.

[1] * Setup 1 Setup 1[1] até o Setup 4[4] podem ser editados livremente, durante a operagdo, independente-
mente do setup que estiver ativo.

[2] Setup 2
[3] Setup 3
[4] Setup 4
[9] Ativar Setup Pode também ser editado durante a operagao. Edite o setup escolhido, a partir de diversas fontes:

LCP, FC RS-485, USB do FC ou até cinco locais de fieldbus.

Set-up
1 ]
2 [ ]
P0-11 5y
3
0000
4
Set-up
1
2
P 0-11
3
4
Set-up
1
2
P 0-11
3
4
Set-up
1
2
P 0-11
3
4
130BA199.10
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0-12 Este Setup é dependente de

Option: Funcao:
Para possibilitar alteragdes isentas de conflitos, de um setup no outro, vincule setups que contenham
parametros que ndo sejam alteraveis, durante a operagdo. O vinculo assegurara a sincronizagdo
dos valores de parametro 'ndo alteraveis durante a operagdo', ao passar de um setup ao outro,
durante a operagdo. Os parametros 'ndo alteraveis durante a operagdo' podem ser identificados
pelo rétulo FALSE (Falso) nas listas de parametros, na segdo Listas de Pardmetros.
O par. 0-12 'Este Setup é dependente de' é utilizado pelo Setup Mdltiplo, no par. 0-10 Setup Ati-
vo. O Setup multiplo € utilizado para alternar de um setup para outro, durante a operagdo (ou seja,

enquanto o motor estd funcionando).

Exemplo:

Utilize o Setup multiplo, para passar do Setup 1 para o Setup 2, enquanto o motor estiver em
funcionamento. Programe primeiro o Setup 1, em seguida, garanta que o Setup 1 e 0 Setup 2 estdo
sincronizados (ou ‘vinculados’). A sincronizagdo pode ser executada de duas maneiras:

1. Altere a edigdo de setup para Setup 2[2], no par. 0-11Fditar Setup, e programe o par. 0-12 Este
Setup € dependente de para Setup 1[1]. Isso iniciara o processo de vinculagdo (sincronizagdo).

130BP075.10

OR
2. Estando ainda no Setup 1, copie-o no Setup 2. Em seguida, programe o par. 0-12 para Setup 2
[2]. Isso dara inicio ao processo de vinculagdo.

130BP076.10

Depois que o vinculo estiver completo, o par. 0-13 Leitura: Setups Conectados, fara a leitura de
{1,2} para indicar que todos os parametros 'ndo alteraveis durante a operagdo', agora, sdo 0s mes-
mos no Setup 1 e no Setup 2. Se houver alteragdo de um pardmetro 'ndo alteravel durante a
operagdo', por ex., o par. 1-30 Resisténcia do Estator (Rs), em Setup 2, eles também serdo alterados
automaticamente no Setup 1. Desse modo, torna-se possivel alternar entre o Setup 1 e o Setup 2,
durante a operagdo.

[0] * N&o vinculados
[1] Setup 1
[2] Setup 2
[3] Setup 3
[4] Setup 4

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 31



3 Descricdes dos parametros

0-13 Leitura: Setups Conectados
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Matriz [5]

0* [0 - 255] Exibir uma lista de todos os setups encadeados, por meio do par. 0-12 Este Setup € dependente
de. O parametro tem um indice para cada setup de parametro. O valor do parametro exibido para
cada indice representa os setups que estdo conectados aquele setup de parametro.

fndice Valor no LCP
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

4 {4}

Tabela 3.1: Exemplo: Setup 1 e Setup 2 estdo conectados

0-14 Leitura: Editar Setups/ Canal

Range:
0*

[0 - FFF.FFF.FFF]

3.2.4 0-2* Display do LCP

Funcao:

Exibir a configuragdo do par. 0-11 Editar Setup, para cada um dos quatro canais de comunicagao
diferentes. Quando o nimero é exibido em hexadecimal, como no LCP, cada niimero representa
um canal.

Os nlimeros 1-4 representam um nimero de setup, 'F' significa configuragdo de fabrica e 'A' significa
setup ativo. Os canais sdo, da direita para a esquerda: PCL, barramento do FC, USB, HPFB1-5.
Exemplo: O nimero AAAAAA21h significa que o bus do FC selecionou o Setup 2, no parametro 0-11,
0 LCP selecionou o Setup 1 e que todos os demais utilizavam o setup ativo.

Defina as variaveis exibidas no Painel de Controle Logico Grafico.

NOTA!

Refira-se aos parametros 0-37, 0-38 e 0-39 para informagGes sobre como escrever textos de display

(o]
[953]
[1005]

[1006]

[1007]
[1013]
[1501]
[1502]
[1600]
[1601]

[1602]

[1603]

Nenhum
Warning Word do Profibus

Leitura do Contador de Erros d
Transm

Leitura do Contador de Erros d Re-
cepg

Leitura do Contador de Bus off
Parametro de Adverténcia

Horas em Funcionamento

Medidor de kWh

Control Word

Referéncia [Unidade]

Referéncia %

Status Word

Selecione uma variavel da linha 1 do display, lado esquerdo.

N&o foi selecionado nenhum valor de display

Control word atual

Referéncia total (soma de digital/analdgica/predefinida/barramento/congelar ref./catch-up e slow-
-down), na unidade de medida escolhida.

Referéncia total (soma de digital/analdgica/predefinida/barramento/congelar ref./catch-up e slow-
-down) em porcentagem.

Status word atual.
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[1605]
[1609]
[1610]
[1611]
[1612]
[1613]
[1614]
[1615]
[1616]
[1617]

[1618]
[1619]
[1620]
[1621]
[1622]
[1630]

[1632]

[1633]

[1634]

[1635]
[1636]
[1637]
[1638]
[1639]
[1650]
[1651]
[1652]
[1653]
[1660]

[1661]
[1662]
[1663]
[1664]
[1665]
[1666]
[1667]
[1668]
[1669]
[1670]
[1671]
[1672]
[1673]

*

Valor Real Principal [%]
Leit.Personalz.

Poténcia [kW]

Poténcia [hp]

Tensdo do Motor
Freqliéncia

Corrente do Motor
Frequiéncia [%]

Torque

Velocidade [RPM]

Térmico Calculado do Motor
Temperatura do Sensor KTY
Angulo do Motor

Angulo de Fase

Torque %

Tensdo no barramento da Conexao
cC

Energia de Frenagem /s

Energia de Frenagem/2 min

Temp. do Dissipador de Calor

Térmico do Inversor
Inv. Nom.do Corrente
Inv. Max.do Corrente
Estado do SL
Temp.do Control Card
Referéncia Externa
Referéncia de Pulso
Feedback [unidade]
Referéncia do DigiPot

Entrada digital

Definigdo do Terminal 53
Entrada analdgica 53
Definigdo do Terminal 54
Entrada Analdgica 54
Saida Analdgica 42 [mA]
Saida Digital [bin]

Freq. Entrada #29 [Hz]
Freq. #33 [Hz]

Saida de Pulso #27 [Hz]
Saida de Pulso #29 [Hz]
Saida do Relé [bin]
Contador A

Contador B

M 3 Descricdes dos parametros

Valor real em percentual.

Energia real consumida pelo motor, em kW.

Poténcia real consumida pelo motor, em HP.

Tensdo entregue ao motor.

Freqliéncia do motor, ou seja, a freqliéncia de saida do conversor de freqiiéncia, em Hz

Corrente de fase do motor, medida como valor eficaz.

Frequiéncia do motor, ou seja, a fregliéncia de saida do conversor de fregiiéncia, em porcentagem.

Torque real do motor em Nm

Velocidade em RPM (revolugdes por minuto), isto €, a velocidade do eixo do motor em malha fe-
chada.

Carga térmica no motor, calculada pela fungdo ETR.

Carga atual do motor, como uma porcentagem do torque nominal do motor.

Tensdo no circuito intermediario do conversor de freqliéncia.

Poténcia de frenagem atual transferida para um resistor de freio externo.
Informada como um valor instantaneo.

Poténcia de frenagem transferida para um resistor de freio externo. A poténcia média é calculada
continuamente para os Ultimos 120 segundos.

Temperatura atual do dissipador do conversor de frequiéncia. O limite de corte € 95 + 5 °C; a
reativagdo ocorre com 70 £ 5 °C.

Porcentagem da carga dos inversores.
Corrente nominal do conversor de freqliéncia.
Corrente maxima do conversor de freqiiéncia.
Estado do evento executado pelo controle.

Temperatura do cartdo de controle.

Soma das referéncias externas, como uma porcentagem, ou seja, a soma de analdgico/pulso/bus.

Freqliéncia em Hz conectada as entradas digitais (18, 19 ou 32, 33).

Valor da referéncia da entrada(s) digital(is) programada(s).

Os estados dos sinais formam os 6 terminais digitais (18, 19, 27, 29, 32 e 33). A Entrada 18 cor-
responde ao bit da extrema esquerda. Sinal baixo = 0; Sinal alto = 1.

Configuragdo do terminal de entrada 54. Corrente = 0; Tensdo = 1.

Valor real na saida 53, como uma referéncia ou como um valor de protegdo.
Configuragdo do terminal de entrada 54. Corrente = 0; Tensdo = 1.

Valor real na entrada 54, como referéncia ou valor de protegdo.

Valor real na saida 42, em mA. Utilize o par. 6-50 para selecionar o valor a ser exibido.
Valor bindrio de todas as saidas digitais.

Valor real da freqgliéncia aplicada no terminal 29, como uma entrada de impulso.

Valor real da freqliéncia aplicada no terminal 33, como uma entrada de impulso.

Valor real de impulsos aplicados no terminal 27, no modo de saida digital.

Valor real de impulsos aplicados no terminal 29, no modo de saida digital.

Dependente da aplicagdo (por ex. Controle de SLC)

Dependente da aplicagdo (por ex. Controle de SLC)
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[1674]
[1675]
[1676]
[1677]
[1680]
[1682]
[1684]

[1685]
[1686]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[3401]
[3402]
[3403]
[3404]
[3405]
[3406]
[3407]
[3408]
[3409]
[3410]
[3421]
[3422]
[3423]
[3424]
[3425]
[3426]
[3427]
[3428]
[3429]
[3430]
[3440]
[3441]
[3450]
[3451]
[3452]
[3453]
[3454]
[3455]
[3456]
[3457]
[3458]

34

Contador de Parada. Prec.
Entr. Anal. X30/11
Entr. Anal. X30/12
Saida anal. X30/8 mA
CTW 1 do Fieldbus
REF 1 do Fieldbus
StatusWord do Opcional d Comuni-
cagdo

CTW 1 da Porta Serial
REF 1 da Porta Serial
Alarm Word

Alarm Word 2
Warning Word
Warning Word 2

Ext. Status Word

Ext. Status Word 2
PCD 1 Gravar no MCO
PCD 2 Gravar no MCO
PCD 3 Gravar no MCO
PCD 4 Gravar no MCO
PCD 5 Gravar no MCO
PCD 6 Gravar no MCO
PCD 7 Gravar no MCO
PCD 8 Gravar no MCO
PCD 9 Gravar no MCO
PCD 10 Gravar no MCO
PCD 1 Ler do MCO
PCD 2 Ler do MCO
PCD 3 Ler do MCO
PCD 4 Ler do MCO
PCD 5 Ler do MCO
PCD 6 Ler do MCO
PCD 7 Ler do MCO
PCD 8 Ler do MCO
PCD 9 Ler do MCO
PCD 10 Ler do MCO
Entradas Digitais
Saidas Digitais
Posigdo Real

Posigdo Comandada
Posigdo Atual Mestre
Posi¢ Indice Escravo
Posicdo Indice Mestre
Posicdo da Curva

Erro Rastr.

Erro de Sincronismo

Veloc Real

Dacfiti

Exibir o valor real do contador.

Valor real na entrada X30/11, ou como referéncia ou como valor de protegdo.

Valor real na entrada X30/12, ou como referéncia ou como valor de protegdo.

Valor real na saida X30/8, em mA. Utilize o par. 6-60 para selecionar o valor a ser exibido.
Control word (CTW) recebida do Barramento Mestre.

Valor da referéncia principal enviado com a control word, a partir do Barramento-Mestre.

Status word estendida do opcional de comunicagéo do fieldbus.

Control word (CTW) recebida do Barramento Mestre.
Status word (STW) enviada ao Barramento Mestre.
Um ou mais alarmes, em Hexadecimal.

Um ou mais alarmes, em Hexadecimal.

Uma ou mais adverténcias, em Hexadecimal.

Uma ou mais adverténcias, em Hexadecimal.

Uma ou mais condiges de status, em Hexadecimal

Uma ou mais condigdes de status, em Hexadecimal
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[3459] Veloc Real do Mestre
[3460] Status doSincronismo
[3461] Status Eixo

[3462] Status Programa

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno
Option: Funcao:

[1617] *  Velocidade [RPM] Selecione uma variavel da linha 1 do display, lado esquerdo. As opgdes sdo as mesmas que as
listadas para o par. 0-2*.

0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno
Option: Funcao:

[1614] *  Corrente do Motor [A] Selecione uma variavel na linha 1 do display, posicdo central. As opgGes sdo as mesmas que as

listadas para o par. 0-2*.

0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno

Option: Funcao:

[1610] *  Poténcia [kW] Selecione uma variavel na linha 1 do display, lado direito. As opgdes sdo as mesmas que as listadas
para o par. 0-2*.

0-23 Linha do Display 2 Grande

Option: Funcao:
[1613] *  Frequiéncia [Hz] Selecione uma variavel na linha 2 do display. As opgGes sdo as mesmas que as listadas para o par.
0-2%,

0-24 Linha do Display 3 Grande
Option: Funcao:

Selecionar uma variavel na linha 3 do display.

[1502] *  Medidor [kWh]

As opgOes sdo as mesmas que as listadas para o par. 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno.

0-25 Meu Menu Pessoal

Matriz [50]

[0 - 9999] Defina até 50 parametros a serem incluidos no Q1 Menu Pessoal, acessivel por intermédio da tecla
[Quick Menu] (Menu Rapido) no LCP. Os parametros serdo exibidos em Q1 Menu Pessoal, na ordem
programada neste parametro de matriz. Elimine parametros configurando o valor ‘0000’
Por exemplo, isto pode ser utilizado para permitir acesso simples, rapido, a apenas um ou até 50
parametros que necessitarem ser alterados regularmente (p.ex., por motivos de manutencdo da
fabrica) ou devido a um OEM, simplesmente para colocar o seu equipamento em operagao.
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3.2.5 Leitura do LCP, Par. 0-3*

E possivel particularizar os elementos do display para diversas finalidades: *Leit.Personalz. Valor proporcional & velocidade (Linear, quadratica ou clibica,
dependendo da unidade de medida, selecionada no par. 0-30 Unidade de Leitura Personalizada) *Texto de Display. String de texto armazenada em um
parametro.

Leit.Personalz.
0O valor calculado a ser exibido baseia-se nas configuragbes no par. 0-30 Unidade de Leitura Personalizada, par. 0-31 Valor Min Leitura Personalizada
(somente linear), par. 0-32, Valor Max Leitura Personalizada, par. 4-13/4-14, Lim. Superior da Veloc. do Motor e a velocidade real.

Leitura Personalizada (Valor)
P 16—-08

Unidode da Leiura g
Parsonalizada P 0—30 §
Valor méax -
P .
{alor min i
somente unidades
ineares
> 0-31 Velocidade do Mot
ite S
0 Vﬁo&daﬁ%’ﬂ%’ Mdo?or
P 4-13 (RPM)
P 4-14 (Hz)

A relagdo dependera do tipo de unidade de medida selecionada no par. 0-30, Unidade de Leitura Personalizada:

Tipo de Unidade Relagdo de Velocidade
Adimensional Linear
Velocidade

Vazdo, volume

Vazdo, massa

Velocidade

Comprimento

Temperatura
Pressdo Quadratica
Poténcia Cubica
Option: Funcao:
E possivel programar um valor a ser exibido no display do LCP. O valor terd uma relagdo linear,
quadratica ou clbica com a velocidade. Esta relagdo dependera da unidade de medida selecionada
(consulte a tabela acima). O valor real calculado pode ser lido em Leit. Personalz., par. 16-09, e/ou
exibido no display, selecionando Leit.Personalz. [16-09], no par.0-20 a 0-24, Linha do Display X.X
Pequeno (grande).
Adimensional:
[0] * Nenhum
[1] %
[5] PPM
Velocidade (SI):
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[10] 1/min

[12] Pulsos/s

[20] I/s

[22] I/h

[24] m3/min

Vazdo, massa (SI):

[31] ka/min

[33] ton/min

Velocidade (SI):

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[72] Pa

[74] m WG

[80] kw

[120] GPM

[122] galdo/min

[124] CFM

[126] ft3/min

Vazdo, massa (I-P):

[131] Ib/min

Velocidade (I-P):

[141] pés/min
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Comprimento (I-P):
[145] ft

Temperatura (I-P):
[160] °F

Pressdo (I-P):

[170] psi

[171] Ib/in?

[170] pol WG

[173] pés WG
Poténcia (I-P):

[180] HP

0-31 Valor Min Leitura Personalizada
Range: Funcao:

0.00 [0 até o par. 0-32] Este parametro programa o valor minimo da leitura definida pelo usuario (ocorre em velocidade
zero). E possivel programa-lo diferente de 0 somente selecionando uma unidade linear, em Unidade
de leitura personalizada, par. 0-30. Para unidades de medida Quadraticas e Clbicas, o valor minimo
sera 0.

0-32 Valor Max Leitura Personalizada
Range: Funcao:

100,00% [Par. 0-31 até 999.999,99 ] Este parametro programa o valor max. a ser exibido, quando a velocidade do motor atingir o valor

programado para Lim. Superior da Veloc do Motor, (par. 4-13/4-14).

3.2.6 0-4* Teclado do LCP

Ative, desative e proteja com senha as teclas individuais no teclado do LCP.

0-40 Tecla [Hand on] do LCP

Option: Funcao:

[0] Desativado Sem fungdo

[1]* Ativo Tecla [Hand on] (Manual ativo) ativada.

[2] Senha Evitar que ocorra uma partida ndo autorizada, no modo Manual. Se o par. 0-40 estiver incluido no

Quick Menu (Menu Répido), defina entdo a senha no par. 0-65 Senha de Menu Pessoal. Caso con-
trario, defina a senha no par. 0-60 Senha do Menu Principal.

0-41 Tecla [Off] do LCP

Option: Funcao:

[0] Desativado Evita parada acidental do conversor de freqiiéncia.

[1] * Ativo

[2] Senha Evita paradas acidentais. Se o par. 0-41 estiver incluido no Quick Menu (Menu Rapido), defina entdo

a senha no par. 0-65 Senha do Quick Menu.

0-42 Tecla [Auto on] do LCP

Option: Funcao:

[0] Desativado evita partida acidental do conversor de freqliéncia, em modo Automatico.

[1]* Ativo

[2] Senha evita partida ndo autorizada, em modo Automatico. Se o par. 0-42 estiver incluido no Quick Menu

(Menu Rapido), defina entdo a senha no par. 0-65 Senha do Quick Menu.
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0-43 Tecla [Reset] do LCP

Option: Funcao:

[0] Desativado evita o reset acidental de alarmes.

[1]* Ativo

[2] Senha Evita reinicializagdo acidental. Se o par. 0-43 estiver incluido no Quick Menu (Menu Répido), defina,

entdo, a senha no par. 0-65 Senha do Quick Menu.

3.2.7 0-5* Copiar / Salvar

Copiar programagdes de parametros entre setups e do/para o LCP.

0-50 Copia do LCP

Option: Funcao:
[0] * Sem copia
[1] Todos para o LCP Copia todos os parametros em todos os setups, a partir da memoria do conversor de freqiiéncia,

para a memoria do LCP.

[2] Todos a partir d LCP Copia todos os parametros em todos os setups, da memdria do LCP para a memoria do conversor
de freqiiéncia.

[3] Indep.d tamanh.de LCP copiar apenas os parametros que forem independentes do tamanho do motor. Esta Ultima selegdo
pode ser utilizada para programar diversos conversores de freqliéncia com a mesma fungdo, sem
afetar os dados de motor.

[4] Arg do MCO p/ o LCP
[5] Arg. do LCP p/o MCO

Ndo se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

0-51 Copia do Setup

Option: Funcao:
[0] * Sem copia Sem funcdo
[1] Copiar p/ setupl Copia todos os parametros no setup de edigdo atual (definido no par. 0-11 Setup da Programa-

¢d0), para o Setup 1.

[2] Copiar p/ setup2 Copia todos os parametros no setup de edigdo atual (definido no par. 0-11 Setup da Programa-
¢80), para o Setup 2.

[3] Copiar p/ setup3 Copia todos os parametros no setup de edigdo atual (definido no par. 0-11 Setup da Programa-
¢d0), para o Setup 3.

[4] Copiar p/ setup4 Copia todos os parametros no setup de edigdo atual (definido no par. 0-11 Setup da Programa-
¢d0), para o Setup 4.

[9] Copiar para todos Copia os parametros do setup atual nos setups de 1 a 4.

3.2.8 0-6* Senha

Defina a senha de acesso aos menus.

0-60 Senha do Main Menu
Option: Funcao:

[100] * -9999 - 9999 Definir a senha de acesso ao Main Menu (Menu Principal), por meio da tecla [Main Menu]. Se o par.
0-61, Acesso ao Menu Principal s/ Senha, for programado para Acesso total [0], este parametro
sera ignorado.

0-61 Acesso ao Main Menu (Menu principal) s/ Senha

Option: Funcao:

[o] * Acesso total Desativa a senha definida no par. 0-60 Senha do Menu Principal.
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[1] Somente leitura Previne a edigdo ndo autorizada dos parametros do Main Menu (Menu Principal).

[2] Sem acesso Previne a exibigdo e edigdo ndo autorizadas dos parametros do Main Menu.

[3] Bus: Somente leitura Fungbes somente de leitura no fieldbus e/ou bus standard do FC.

[4] Bus: Sem acesso N&o é permitido nenhum acesso aos parametros por meio do fieldbus e/ou do bus standard do FC.
[5] Todos: Somente leitura Fungdo somente de leitura, para os parametros do LCP, fieldbus ou do bus standard do FC.

[6] Todos: Sem acesso N&o é permitido nenhum acesso a partir do LCP, fieldbus ou do bus standard do FC.

Se Acesso total [0] estiver selecionado, entdo os parametros 0-60, 0-65 e 0-66 serdo ignorados.

0-65 Senha do Quick Menu (Menu Rapido)
Range: Funcao:

200* [-9999 - 9999] Defina a senha a ser utilizada para acessar o Menu Rapido por meio da tecla [Quick Menu]. Se o
par. 0-66 Acesso Quick Menu sem Senhafor programado para Acesso total/[0], este parametro sera
ignorado.

0-66 Acesso [Quick Menu] (MenuRapido) s/ Senha

Option: Funcao:

[0] * Acesso total Desativa a senha definida no par. 0-65 Senha de Menu Pessoal.

[1] Somente leitura Impede a edigdo ndo-autorizada dos parametros do Quick Menu.

[2] Sem acesso Impede a exibicdo e edicdo ndo autorizadas dos parametros do Quick Menu.

[3] Bus: Somente leitura Fungdes somente de leitura no fieldbus e/ou bus standard do FC.

[4] Bus: Sem acesso N&o é permitido nenhum acesso aos parametros por meio do fieldbus e/ou do bus standard do FC.
[5] Todos: Somente leitura fungdo somente de leitura, para os parametros do LCP, fieldbus ou do bus standard do FC.

[6] Todos: Sem acesso Né&o é permitido nenhum acesso a partir do LCP, fieldbus ou do bus standard do FC.

Se o par. 0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha estiver programado para Acesso total [0], este parametro serd ignorado.

0-67 Acesso a Senha do Bus

Range: Funcao:

0* [0 -9999] Gravando neste parametro, permite-se aos usuarios desbloquearem o conversor de freqiiéncia a
partir do bus/ MCT 10
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3.3 Parametros: Carga e Motor
3.3.1 1-0* Programac Gerais

Determinar se o conversor de freqiiéncia funciona no modo velocidade ou no modo torque; e também se o controle interno do PID deve estar ativo ou

ndo.

1-00 Modo Configuracao

Option: Funcao:
Selecione o principio de controle da aplicagdo a ser utilizado quando a Referéncia Remota (através
da entrada analdgica) estiver ativa. Uma Referéncia Remota somente pode estar ativa quando o
par. 3-13 7ipo de Referéncia estiver programado para [0] ou [1].

[0] * Malha aberta veloc. Ativa o controle de velocidade (sem sinal de feedback do motor), com compensagao de escorrega-
mento automatica, para velocidade quase constante em cargas variaveis.
As compensagoes estdo ativas, mas podem ser desativadas, no grupo de par. 1-0* Programag Ge-
rais.

[1] Malha fech. veloc. Ativa o feedback de encoder proveniente do motor. Obtém torque de hold total a 0 RPM.
Para aumentar a precisao de velocidade, fornega um sinal de feedback e programe o controlador
do PID de velocidade.

[2] Torque Conecta o sinal de feedback de velocidade do encoder a entrada deste. Isso s é possivel com a
opgdo "Flux ¢/ feedb.motor", no par. 1-01 Principio de Controle do Motor.

[3] Processo Ativa o uso do controle de processo no conversor de freqliéncia. Os parametros de controle de
processo sdo definidos nos grupos de par. 7-2* e 7-3*,

[4] Torque, malha aberta Permite o uso de torque malha aberta em modo VVC* (par. 1-01). Os parametros de torque de PID

sao definidos no grupo de par. 7-1*.

1-01 Principio de Controle do Motor

Option: Funcao:

Selecione qual principio de controle de motor utilizar.

modo motor especial, para motores ligados em paralelo, em aplicagdes especiais de motor. Quando

[0] u/f d t ial t ligad lel licagd: iais d tor. Quand
U/f estiver selecionado, a caracteristica do principio de controle pode ser editada nos pars. 1-55 e
1-56.

[1]* VV(CPlus principio de Controle Vetor de Voltagem, apropriado para a maioria das aplicagdes. O principal be-

neficio da operag&o VVCP'Us é o fato de que ela utiliza um modelo de motor mais robusto.

[2] Flux Sensorless (somente para o FC controle Vetor de Fluxo sem feedback do encoder, para instalagdo simples e robusta em contraste
302) com mudangas repentinas de carga.

[3] Fluxo ¢/ feedback do motor (somen- para velocidades de altissima precisdo e controle de torque, apropriados para as aplicagbes mais
te para o FC302) exigentes.

0O desempenho 6timo do eixo é obtido, normalmente, utilizando um dos dois modos de controle do Flux Vector, Flux Sensorless [2] e Flux ¢/ feedb.
motor [3].

Ndo se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em fun-

cionamento

Option: Funcao:
Selecione a interface pela qual o feedback do motor é recebido.

[1]* Encoder de 24 V O encoder com os canais A e B que somente podem ser conectados aos terminais de entrada digital
32/33. Os terminais 32/33 devem ser programados para Sem operagéo.

[2] MCB 102 O opcional de mddulo de encoder que pode ser configurado no grupo de par. 17-1*
Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

[3] MCB 103 0 opcional de médulo de encoder que pode ser configurado no grupo de par. 17-5*
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[4] MCO 305 encoder 1 Interface 1 do encoder do controlador de movimento opcional programavel MCO 305.

[5] MCO 305 encoder 2 Interface 2 do encoder do controlador de movimento opcional programavel MCO 305.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

1-03 Caracteristicas de Torque

Option: Funcao:
Selecione a caracteristica de torque requisitada.
VT e AEO sdo operagdes para economia de energia.

[0] * Torque constante A saida do eixo do motor fornece torque constante, sob controle de velocidade variavel.

[1] Torque variavel A saida do eixo do motor fornece torque variavel, sob controle de velocidade variavel. Programe o
nivel de torque variavel no par. 14-40 Nivel do VT.

[2] Otim. Autom Energia Otimiza automaticamente o consumo de energia, minimizando a magnetizagdo e a freqtiéncia por
meio do par. 14-41 Magnetizagdo Minima do AEO e do par. 14-42 Freqiiéncia AEO Minima.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

1-04 Modo Sobrecarga

Option: Funcao:
[o] * Modo de Alta sobrcarga Permite até 160% de excesso de torque.
[1] Modo Carga Normal Para motores grandes - permite até 110% de excesso de torque.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

1-05 Config. Modo Local

Option: Funcao:
Selecione qual modo de configuragdo da aplicagdo (par. 1-00) utilizar, quando uma Referéncia Local
(LCP) estiver ativa. Uma Referéncia Local pode ser ativada somente quando o par. 3-13 7jpo de
Referéncia estiver programado para as opgdes[0] ou [2]. Por padrdo, a referéncia local esta ativa
somente no Modo Hand (Manual).

[0] Malha aberta veloc.
[1] Malha fech. veloc.
[2] * Cf. par 1-00 modo

3.3.2 1-1* Selecao do motor

Grupo de parametros para programagdo dos dados do motor.

Este grupo pardmetros ndo pode ser ajustado enquanto o motor estiver em funcionamento.
1-10 Construcao do Motor
Option: Funcao:

Selecionar o tipo de construgdo do motor.

[0] * Assincrono Para motores assincronos.
[1] PM, SPM ndo saliente (somente para Para motores com ima permanente (PM).
o FC 302) Observe que os motores PM (Permanent Magnet - Ima Permanente) sdo divididos em dois grupos,

com superficie montada (ndo saliente) ou com imds internos (saliente).

A construgdo do motor pode ser assincrona ou motor com ima permanente (PM).

3.3.3 1-2* Dados do Motor

0 grupo de parametros 1-2* compde os dados de entrada constantes na plaqueta de identificagdo do motor conectado.
Os parametros do grupo de parametros 1-2* ndo podem ser alterados enquanto o motor estiver em funcionamento.
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NOTA!
As alteragGes no valor destes parametros afetam a configuragdo de outros parametros.

1-20 Poténcia do motor

Range: Funcao:
Relativoa  [0,09 - 1200 kW] Digite a poténcia nominal do motor, em kW, de acordo com os dados da plaqueta de identificagdo.
poténcia* O valor padrdo corresponde a saida nominal efetiva da unidade.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento. Este parametro
sera visivel no LCP se o par. 0-03 estiver programado para Internacional [0].

NOTA!
Quatro tamanhos abaixo, um tamanho acima da VLT nominal.

1-21 Poténcia do Motor [HP]

Range: Funcdo:

Relaciona-  [0,09 - 500 HP] Digite a poténcia nominal do motor em HP, de acordo com os dados da plaqueta de identificagdo.
do a potén- O valor padrdo corresponde a saida nominal efetiva da unidade. Este parametro estara visivel no
cia* LCP se o par. 0-03 estiver programado para US[1].

1-22 Tensao do Motor

Range: Funcdo:

Relaciona- [0 - 1.000 V] Insira a tensdo nominal do motor, de acordo com os dados da plaqueta de identificagdo. O valor
do a potén- padrdo corresponde a saida nominal efetiva da unidade.

cia*

1-23 Freqiiéncia do Motor
Option: Funcao:

Freqliéncia Min - Max do motor: 20 - 1000 Hz.

Selecione o valor da freqiiéncia do motor, a partir dos dados da plaqueta de identificagdo. Se for
selecionado um valor diferente de 50 Hz ou 60 Hz, serd necessério adaptar as configuragdes inde-
pendentes de carga, nos par. 1-50 a 1-53. Para funcionamento em 87 Hz, com motores de 230/400
V, programe os dados da plaqueta de identificagdo para 230 V/50 Hz. Adapte o par. 4-13 Lim.
Superior da Veloc do Motor [RPM] e o par. 3-03 Referéncia Maxima a aplicagdo de 87 Hz.

[50] * 50 Hz quando o parametro 0-03 =
internacional

[60] 60 Hz quando o parametro 0-03 =
us

1-24 Corrente do Motor

Option: Funcao:

[Dependen- Insira o valor da corrente nominal do motor, a partir dos dados da plaqueta de identificagdo do
te do tipo motor. Os dados sdo utilizados para calcular o torque, a protegdo do motor, etc.

de motor]

1-25 Velocidade Nominal do Motor

Range: Funcao:

Relaciona-  [10 - 60.000 RPM] Digite o valor da velocidade nominal do motor que consta na plaqueta de identificagdo do motor.
do a potén- Os dados sdo utilizados para calcular as compensagdes do motor.

cia*
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1-26 Torque Nominal Cont. do Motor

Range: Funcao:

Relaciona-  [1,0 - 10.000,0 Nm] Insira o valor a partir da plaqueta de identificagdo do motor. O valor padrdo corresponde a saida
do a potén- nominal da unidade. Este parametro esta disponivel quando o par. 1-10 Construgdo do Motorestiver
cia programado para PM, SPM néo saliente [1], i.é., o parametro € valido somente para motores PM

(Im& permanente) e SPM ndo-saliente.

1-29 Adaptacao Automatica do Motor (AMA)
Option: Funcao:

A fungdo AMA otimiza o desempenho dindmico do motor, ao otimizar automaticamente os para-
metros avangados do motor (par. 1-30 a 1-35), com o motor parado.

Ative a fungdo AMA, pressionando a tecla [Hand on] (Manual ligado), apds selecionar [1] ou [2].
Consulte também a secdo Adaptacdo Automatica do Motor, no Guia de Design. Depois de uma
seqliéncia normal, o display exibira: "Pressione [OK] para encerrar a AMA". Apds pressionar [OK],
o conversor de freqiiéncia esta pronto para funcionar.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

[0] * OFF (Desligado)

[1] Ativar AMA completa Executa a AMA da resisténcia do estator Rs, da resisténcia do rotor Ry, a reatancia parasita do
estator X1, a reatancia parasita do rotor X2 e da reatancia principal Xn. NVdo selecione esta opgdo se
for utilizado um filtro LC entre o conversor de frequiéncia e o motor.

FC 301: A AMA completa ndo inclui a medigdo da X» do FC 301. Em vez disso, o valor da Xh é
determinado a partir do banco de dados do motor. O Rs é o melhor método de adjuste (consul-
tel-3* DadosAvang d Motr).

[2] Ativar AMA reduzida Executa a AMA reduzida da resisténcia do estator Rs, somente no sistema.

Observagdo:

. Para obter a melhor adaptacdo possivel do conversor de freqiiéncia, recomenda-se executar a AMA quando o motor estiver frio.
. A AMA ndo pode ser executada enquanto o motor estiver funcionando.

. A AMA ndo pode ser executada em motores de ima permanente.

NOTA!
E importante programar corretamente o par. 1-2* Dados do Motor, pois estes fazem parte do algoritmo da AMA. Uma AMA deve ser
executada para obter um desempenho dinamico étimo do motor. Isto pode levar até 10 minutos, dependendo da poténcia nominal do
motor.

NOTA!
Evite gerar um torque externo durante a AMA.

NOTA!
Se uma das configuragdes do par. 1-2* Dados do Motor for alterada, os par. de 1-30 a 1-39, parametros avancados do motor, retornardo
as suas configuragdes de fabrica.

NOTA!
A AMA funcionara sem problemas em 1 motor de tamanho menor, tipicamente em 2 motores de tamanho menor, raramente em 3
motores de tamanho menor e nunca funcionara em 4 motores de tamanho menor. Tenha em mente que a precisdo dos dados de

2, 9 2 22

motor medidos sera mais deficiente quando vocé utilizar motores menores que o tamanho de VLT nominal.
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3.3.4 1-3* DadosAvang d Motr

Pardmetros para os dados avangados do motor. Para que o motor funcione otimizadamente, os dados nos par. 1-30 a 1-39, devem ser iguais aos desse
motor especifico. As configuragdes padrdo constam de nimeros baseados em valores de pardmetros comuns de motor, obtidos a partir de motores
padrdo. Se os parametros de motor ndo forem programados corretamente, o sistema do conversor de freqiiéncia pode ndo funcionar adequadamente.
Se os dados do motor ndo forem conhecidos, recomenda-se executar uma AMA (Adaptagdo Automatica do Motor). Consulte a secdo Adaptacdo Automatica
do Motor, no Guia de Design. A seqiiéncia da AMA ajustara todos os parametros do motor, exceto o momento de inércia do rotor e a resisténcia de perdas
do entreferro (par. 1-36).

Os parametros 1-3* e 1-4* ndo podem ser alterados enquanto o motor estiver em funcionamento.

P 1-30 P 1-33 P 1-34
i Rs X1s 225
P 1-31
Ry
L]

Ilustragdo 3.1: Diagrama equivalente de motor referente a

um motor assincrono

1-30 Resisténcia do Estator (Rs)

Range: Funcao:

Relaciona-  [Ohm] Programe o valor da resisténcia do estator. Insira o valor a partir de uma folha de especificagdes
do a potén- do motor ou execute uma AMA em um motor frio.

cia

1-31 Resisténcia do Rotor (Rr)

Range: Funcao:

Relaciona-  [Ohm] 0 ajuste fino de R ird melhorar o desempenho do eixo. Programe o valor da resisténcia do rotor,
do a potén- utilizando um dos métodos seguintes:

cla 1. Execute uma AMA quando o motor estiver frio. O conversor de freqliéncia medira o valor

a partir do motor. Todas as compensagoes sdo reinicializadas para 100%.
2. Insira o valor de Rr manualmente. O valor pode ser obtido com o fornecedor do motor.

3. Utilize a configuragdo padrdo de R:. O conversor de freqiiéncia estabelece a configuragdo,
com base nos dados da plaqueta identificagdo do motor.

1-33 Reatancia Parasita do Estator (X1)

Range: Funcao:

Relaciona-  [Ohm] Programe a reaténcia parasita do estator do motor utilizando um dos seguintes métodos:

do a potén- 1. Execute uma AMA quando o motor estiver frio. O conversor de freqiiéncia medira o valor
cla a partir do motor.

2. Inserir o valor de X1, manualmente. O valor pode ser obtido com o fornecedor do motor.

3. Utilize a configuragdo padréo de Xi. O conversor de freqiiéncia estabelece a configuragéo
com base nos dados da plaqueta de identificagdo do motor.

1-34 Reatancia Parasita do Rotor (X2)

Option: Funcao:

[Relaciona- Ohm Programe a reatancia parasita do rotor do motor utilizando um dos métodos seguintes:

do a potén- 1. Execute uma AMA quando o motor estiver frio. O conversor de freqliéncia medira o valor
cial a partir do motor.
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2. Insira o valor de X2 manualmente. O valor pode ser obtido com o fornecedor do motor.

3. Utilize a configuragdo padrdo de Xz. O conversor de freqliéncia estabelece a configuragdo
com base nos dados da plaqueta de identificagdo do motor.

1-35 Reatancia Principal (Xh)

Option: Funcao:

[Relaciona- Ohm Programe a reatancia principal do motor utilizando um dos métodos seguintes:

do & potén- 1. Execute uma AMA quando o motor estiver frio. O conversor de fregiiéncia medira o valor
cia]

a partir do motor.

2. Insira o valor de Xn, manualmente. O valor pode ser obtido com o fornecedor do motor.

3. Utilize a configuragdo padrdo de Xn. O conversor de freqiiéncia estabelece a configuragdo
com base nos dados da plaqueta de identificagdo do motor.

1-36 Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe)

Range: Funcdo:

Relaciona- [1 - 10,000 Q] Insira o valor equivalente da resisténcia de perda do ferro (Rre), para compensar as perdas do ferro
do a potén- do motor.

cia O valor de Rre ndo pode ser obtido executando uma AMA.

O valor de Rre é especialmente importante nas aplicaces de controle do torque. Se Rre ndo for
conhecida, assuma a configuragdo padrdo do par. 1-36.

1-37 Indutancia do eixo-d (Ld)

Range: Funcdo:
0.0mH [0.0 - 1000.0 mH] Inserir o valor da indutancia do eixo-d. Obter o valor a partir da folha de dados do motor com ima
permanente.

Este parametro somente esta ativo quando o par. 1-10 Construgdo do Motor contiver o valor PM,
SPM néo saliente [1] (Motor com Im& Permanente)

Se a selegdo for xxx.x, use este parametro. Se a selegdo for xxx.xxx, use o par. 30-80.

Este parametro estd disponivel somente no FC 302.

1-39 Polos do Motor

Option: Funcao:
[4] * Depende do tipo de motor Valor 2 - 100 poélos

Insira 0 nimero de polos do motor.

Pélos ~nNn@ 50 Hz ~Nn@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

A tabela mostra o nimero de pdlos, para intervalos de velocidades normais, para diversos tipos de motores. Defina os motores desenvolvidos para outras
freqliéncias separadamente. O nimero de pdlos do motor é sempre par, pois se refere ao numero total de pélos do motor e ndo a um par de pélos. O
conversor de freqiiéncia cria a programacdo inicial do par. 1-39, com base nos par. 1-23 Fregiiéncia do Motore par. 1-25 Velocidade Nominal do Motor.

1-40 Forga Contra Eletromotriz em 1.000 RPM

Range: Funcdo:

500 v* [10 - 9000 V] Programe a Forga Contra-eletromotriz nominal do motor em funcionamento em 1.000 RPM. Este
parametro somente esta ativo quando o par. 1-10 Construgdo do Motor estiver programado com
PM, SPM néo saliente [1] (Motor com Im& Permanente)
Este parametro estd disponivel somente no FC 302.

NOTA!
Ao utilizar motores PM (Im3 Permanente), recomenda-se usar resisténcia de
freio.
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1-41 Off Set do Angulo do Motor

Range: Funcao:

0* [-32768 - 32768] Insira o offset de angulo correto, entre o motor PM (Imé& Permanente) e a posigdo do indice (volta
Uinica), do encoder ou do resolver conectado. A faixa de valores de 0 - 32768 corresponde a 0 - 2-
-* pi (radianos). Para obter o valor de offset do dngulo: Depois que o conversor de freqiiéncia entrar
em funcionamento, aplique Hold CC e insira o valor do par. 16-20 Anguio do Motorneste pardmetro.
Este parametro somente esta ativo quando o par. 1-10 Construgdo do Motor estiver programado
com PM, SPM néo saliente [1] (Motor com Im& Permanente)

3.3.5 1-5* Prog Indep. Carga

Pardmetros para programar as configuragoes independentes da carga do motor.

1-50 Magnetizacdo do Motor a 0 Hz
Range: Funcdo:
100% [0 - 300 %] Use este parametro com o par. 1-51 Veloc Min de MagnetizcGo Norm. [RPM], para obter uma carga

térmica diferente no motor, com o motor funcionando em baixa velocidade.
Insira um valor que seja uma porcentagem da corrente de magnetizagdo nominal. Se o valor for
demasiadamente baixo, o torque no eixo do motor pode ser diminuido.

Corrente magnear.

100% ———
|
Par.1-50 :
|
|
f
Par.1-51 Hz
130BA045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Veloc Min de Magnetizgao Norm. [RPM]
Range: Funcao:

15 RPM* [10 - 300 RPM] Programe a velocidade requerida para a corrente de magnetizagdo normal. Se a velocidade for
programada com valor menor que a velocidade de escorregamento do motor, os par. 1-50 Magne-

tizagdo do Motor a 0 Hze o par. 1-51 ndo terdo importancia.
Utilize este parametro junto com o par. 1-50. Consulte o desenho para o par. 1-50.

1-52 Velocidade Min de Magnetizagao Norm. [Hz]

Option: Funcao:

[Relaciona- 0 - 250 Hz Programe a freqliéncia requerida para a corrente de magnetizagdo normal. Se a freqiiéncia for
do a potén- programada com valor menor que a freqiiéncia de escorregamento do motor, o par. 1-50 Magne-
cia] tizagdo do Motor a 0 Hz estara inativo.

Utilize este parametro junto com o par. 1-50. Consulte o desenho para o par. 1-50.

1-53 Freq. Desloc. Modelo

Range: Funcao:

Relaciona-  [4,0 - 50,0 Hz] Deslocamento do Modelo de Fluxo

do a potén- Insira o valor da freqliéncia para alternar entre dois modelos, a fim de determinar da velocidade do
cia motor. Escolha o valor baseado nas configuragSes do par. 1-00 Modo Configuragdo e par. 1-01Prin-

cipio de Controle do Motor. Ha duas opgoes: alternar entre o modelo de Fluxo 1 e o modelo de Fluxo
2; ou alternar entre o modo de Corrente Variavel e o modelo de Fluxo 2. Este parametro esta
disponivel somente no FC 302.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

Modelo de Fluxo 1 - Modelo de Fluxo 2
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Dacfiti

Este modelo é utilizado quando o par. 1-00 é programado para Flux ¢/ feedb. motor [1]ou Torque
[2] e o par. 1-01 é programado para Flux ¢/ feedb. motor[3]. Com este parametro, é possivel
ajustar-se o ponto de deslocamento onde o FC 302 alterna entre o modelo de Fluxo 1 o modelo de
Fluxo 2, o que é (til em algumas velocidades sensiveis e em aplicagbes de controle de torque.
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Ilustragdo 3.2: Par. 1-00 = [1] Malha fech. veloc. ou [2] Torque e par. 1-01 = [3] Flux
c/ feedb. motor

Corrente Variavel - Modo fluxo - Sensorless

Este modelo é utilizado quando o par. 1-00 for programado para Malha aberta veloc. [0] e o par.
1-01 for programado para Flux sensoriess [2].

No modo de fluxo em malha aberta de velocidade, a velocidade deve ser determinada a partir da
medicdo da corrente.

Abaixo da frorm X 0,1 o drive funciona a partir de um modelo de Corrente Variavel. Acima da frorm X
0,125 o conversor de freqiiéncia funciona de acordo com um modelo de Fluxo.

4 Frorm X 0.1 frorm X 0.125
v

Modelo de

corrente

variavel

i
fout
130BA147.10

Tlustragao 3.3: Par. 1-00 = [0] Modo Malh abert d velocidand, Par. 1-01[2] Flux Sen-
sorless

1-55 Caracteristicas U/f - U

Range:
Relaciona-  [0,0 até tensdo de motor max.]
do a potén-

cia

Funcdao:

Insira a tensdo em cada ponto de freqiiéncia, para desenhar manualmente uma caracteristica U/f
que corresponda ao motor.

Os pontos de freqliéncias sdo definidos no par. 1-56 Caracteristicas U/f - F.

Este parametro é um parametro de matriz [0-5] e s6 € acessivel quando o par. 1-01 Principio de
Controle do Motor estiver programado para U/f[0].

1-56 Caracteristicas U/f - F

Range:
Relaciona-
do a potén- tor]
cia*

48

[0,0 até a frequiéncia max. do mo-

Funcdao:

Insira os pontos de freqiiéncia para desenhar manualmente uma caracteristica U/f que corresponda
ao motor.

A tensdo em cada ponto € definida no par. 1-55 Caracteristicas U/f - U.

Este parametro é um pardmetro de matriz [0-5] e s6 € acessivel quando o par. 1-01Principio de
Controle do Motor estiver programado para U/f[0].
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Tensdo do motor 130BA166.10
Par 1-55 [x]

A
15505 ——— — ——— — — — — — — —
1554 ——— —— — — — — —
1-55[3)— — — — — — — —

I
I
I
1-55[2]— — — — — :
|

1-55[1]— —
1-55[0] |
1-56 1-56  1-56 1-56  1-56 1-56

(0] (1] [2] (3] (4] (5]

Freqliéncia de Saida
Par 1-56 [x]

3.3.6 1-6* PrgmDepnd. Carga

Parémetros para ajustar as configuragGes do motor dependentes da carga.

1-60 Compensacao de Carga em Baix Velocid

Range:
100%* [0 - 300%]

Funcao:

Para compensar a tensdo em relagdo a carga, insira o valor porcentual quando o motor estiver em
funcionamento em baixa velocidade e obtiver, assim, a caracteristica U/f 6tima. A poténcia do motor
determina a faixa de freqiiéncia dentro da qual este pardmetro esta ativo.

[ Poténcia do motor

[Ponto de Inflexdo I

(0,25 kW - 7,5 kW

[< 10 Hz |

Um (PAR.202)

g
100%-Par-1-60 Par.1-61 g
60%~
0% I fsafda

Ponto de Inflexdo

1-61 Compensacao de Carga em Alta Velocid

Range:
100%* [0 - 300%]

Funcao:

Para compensar a tensdo em relagdo a carga, digite o valor porcentual quando o motor estiver em
funcionamento, em velocidade alta e obtiver, assim, a caracteristica U/f 6tima. A poténcia do motor
determina a faixa de freqiiéncia dentro da qual este pardmetro esta ativo.

[ Poténcia do motor

[ Ponto de Inflexdo |

10,25 kW - 7,5 kW

|>10Hz |
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1-62 Compensacao de Escorregamento

Range: Funcao:

100%* [-500 - 500 %] Insira o valor porcentual da compensagdo do escorregamento, para equilibrar as tolerancias no valor
de nwn. A compensagdo de escorregamento € calculada automaticamente, ou seja, com base na
velocidade nominal do motor nm.

Esta fungdo ndo esta ativa quando o par. 1-00 Modo Configuragdo estiver programado para Malha
fech. veloc. [1] ou Torque [2], controle de torque com feedback de velocidade ou quando o par.
1-01 Principio de Controle do Motor estiver programado para U/f[0], modo motor especial.

63 Const d Tempo d Compens Escorregam

Range: Funcdo:

,10s* [0,05 - 5,00 s] Insira a velocidade de reagdo da compensagdo do escorregamento. Um valor alto redunda em uma
reagdo lenta e um valor baixo em uma reagdo rapida. Se surgirem problemas de ressonancia de
baixa frequiéncia, utilize um tempo mais longo.

1-64 Amortecimento da Ressonancia

Range: Funcdo:

100% * [0 - 500 %] Insira o valor de amortecimento da ressonancia. Programe o par. 1-64 e par. 1-65 Const d Tempo
d Amortec d Ressonénc para ajudar a eliminar problemas de ressonancia de alta freqtiéncia. Para
reduzir oscilagdo de ressonancia, o valor do par. 1-64 deve ser aumentado.

1-65 Const Tempo Amortec Ressonanc

Range: Funcdo:

ms -50 ms rograme o par. 1-64 Amortecimento da Ressondncia e o par. 1-65 para ajudar a eliminar problemas

5 ms* [5 - 50 ms] P 1-64 Amortecimento da R 3NCic 1-65 jud limi bl
de ressonancia de alta freqiiéncia. Insira a constante de tempo que proporciona o melhor amorte-
cimento.

1-66 Min. Min. em Baixa Velocidade

Range: Funcao:

100%* [0 - 200%] Insira a corrente minima do motor em velocidade baixa, consulte o par.1-53 Freq. Desloc. Modelo
Aumentando esta corrente o torque do motor melhora em velocidade baixa.
O par. 1-66 ¢é ativado somente quando o par. 1-00 Modo Configuracéo = Malha aberta veloc. [0].
O conversor de freqliéncia funciona com corrente de motor constante, para velocidades abaixo de
10 Hz.
Para velocidades acima de 10 Hz, o modelo de fluxo do motor, no conversor de freqiiéncia, controla
o motor. O par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor e [ ou par. 4-17 Limite de Torque do Modo
Gerador, ajustam automaticamente o par. 1-66. O parametro com o maior dos valores ajusta o par.
1-66. A configuragdo de corrente no par. 1-66 é composta pela corrente geradora do torque e da
corrente de magnetizagdo.
Exemplo: Programe o par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor para 100 % e o par. 4-17 Limite
de Torque do Modo Gerador para 60 %. O par. 1-66 ajusta-se automaticamente para cerca de 127
%, dependendo do tamanho do motor.
Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

1-67 Tipo de Carga

Option: Funcao:
[0] * Carga passiva Para aplicagdes de esteiras transportadoras, ventiladores e bombas.
[1] Carga Ativa Para aplicagdes de icamento Ao selecionar Carga Ativa [1], programe o par. 1-66 Corrente Min. em

Baixa Velocidade, em um nivel que corresponda ao torque maximo.

Este parametro esta disponivel somente no FC 302.
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1-68 Inércia Minima

Range: Funcao:

0.0048* [0,0001 até Par. 1-69] Insira 0 momento de inércia minimo do sistema mecanico. Os par. 1-68 e par. 1-69 Inércia Maxi-
ma sdo utilizados para pré-ajustar o Ganho Proporcional, no controle de velocidade; consultar o par.
7-02 Ganho Proporcional do PID de Velocidad.
Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

Ndo se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

1-69 Inércia Maxima
Range: Funcao:

0.0048* [0 - 0.4800] Insira 0 momento de inércia maximo do sistema mecanico. Os par. 1-68 Inércia Minima e par. 1-69
sdo utilizados para pré-ajustar o Ganho Proporcional, no controle de velocidade; consultar o par.
7-02 Ganho Proporcional do PID de Velocidad.
Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em fun-
cionamento.

3.3.7 1-7* Ajustes da Partida

Pardmetros para configurar os recursos especiais para partida do motor.

1-71 Atraso da Partida
Range: Funcao:

0,0 s* [0,0-10,05] Este parametro refere-se a fungdo de partida selecionada no par. 1-72 Fungdo de Partida.
Digite o atraso de tempo necessario, antes de comecar a acelerar.

1-72 Fungdo de Partida
Option: Funcao:

Selecione a funcdo partida durante o atraso da partida. Este parametro esta vinculado ao par.
1-71 Atraso da Partida.

[0] >Retng CC/ temp atras O motor é energizado com uma Corrente de Hold CC/Preaquecimento (par. 2-00), durante o tempo
de atraso da partida.

[1] Frenagem CC/tempo de atraso Energiza o motor com uma Corrente de Freio CC (par.2-01), durante o tempo de atraso da partida.
[2] * Parada por inércia/tempo de atraso Libera o conversor da parada por inércia do eixo, durante o tempo de atraso da partida (inversor
desligado).
[3] Operagdo de Vel partid horar/ cor-  Somente é possivel com VWC+.
rente Conecta a fungdo descrita no par. 1-74 Velocidade de Partida (RPM)e par. 1-76 Corrente de Partida,

no tempo de atraso da partida.

Independentemente do valor aplicado pelo sinal de referéncia, a velocidade de saida aplica a con-
figuragdo da velocidade de partida, no par. 1-74 ou par. 1-75, e a corrente de saida corresponde a
corrente de partida configurada no par. 1-76 Corrente de Partida. Esta fungdo é normalmente uti-
lizada em aplicagGes de icamento sem contrapeso e, especialmente, em aplicagdes com um motor-
-Cone, cuja partida é dada no sentido horario e seguida de rotagdo no sentido da referéncia.

[4] Funcion.na horizntl Somente é possivel com VVC+.
Para obter a fungdo descrita nos par. 1-74 e par. 1-76, durante o tempo de atraso da partida. O
motor gira no sentido da referéncia. Se o sinal de referéncia for igual a zero (0), o parametro 1-74
Velocidade de Partida [RPM] sera ignorado e a velocidade de saida sera igual a zero (0). A corrente
de saida corresponde a corrente de partida programada no par. 1-76 Corrente de Partida.

[5] VWCPUs/FluxSent.horar somente para a fungdo descrita no parametro 1-74 (Velocidade de partida no tempo de atraso da
partiaa). A corrente de partida é calculada automaticamente. Esta fungdo usa a velocidade de par-
tida somente no tempo de atraso da partida. Independentemente do valor programado pelo sinal
de referéncia, a velocidade de saida € igual a configuragdo da velocidade de partida no par. 1-74.
A velocidade/corrente no sentido horario [3] e o WC+/FluxSent. horar[5] sdo tipicamente utilizadas
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em aplicages de igamento. Velocidade de partida/corrente no sentido da referéncia [4] é utilizada,
particularmente, em aplicagdes com contrapeso e movimento horizontal.

[6] Liber. Freio Mecanico de Icamento  Para utilizar as fungGes de controle do freio mecénico, par. 2-24 a 2-28. Este parametro estd ativo
somente quando o par. 1-01 é programado para [3] Flux ¢/ feedb. motor (somente para o FC 302).

1-73 Flying Start [RPM]

Option: Funcao:

Esta fungdo permite assumir o controle de um motor que esteja girando livremente, devido a uma
queda da rede elétrica.

[0] * Off (Desligado) Sem fungdo

[1] On (Ligado) Ativa o conversor de freqiiéncia para “capturar” e controlar um motor em rotagdo livre.
Quando o par. 1-73 esta ativo, o par. 1-71 Atraso da Partida e o 1-72 Fungdo de Partida ficam sem
fungdo.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

NOTA!
Esta fungdo ndo é recomendada para aplicagbes de igamento.

1-74 Velocidade de Partida [RPM]

Range: Funcao:

0 RPM* [0 - 600 RPM] Programar a velocidade de partida do motor. Apds o sinal de partida, a velocidade de saida do motor
assume o valor programado. Este pardmetro pode ser utilizado, por exemplo, para aplicagbes de
icamento (motores de rotor conico). Programe a fungdo de partida no par. 1-72 Funcéo de Parti-
da para as opgoes [3], [4] ou [5] e programe o tempo de atraso no par. 1-71 Atraso da Partida. Um
sinal de referéncia também deve estar presente.

1-75 Freqiiéncias de Partida [Hz]

Range: Funcao:

0 Hz* [0 - 500 Hz] Programe a velocidade de partida do motor. Apds o sinal de partida, a velocidade de saida do motor
assume o valor programado. Este parametro pode ser utilizado, por exemplo, para aplicagdes de
icamento (motores de rotor conico). Programe a funcdo de partida no par. 1-72 Funcéo de Partida
para as opgoes [3], [4] ou [5] e programe o tempo de atraso no par. 1-71 Atraso da Partida. Um
sinal de referéncia também deve estar presente.

1-76 Corrente de Partida

Range: Funcao:

0.00 A* [0,00 até par. 1-24] Alguns motores, tais como motores para controle de cones de balangas, precisam de corrente/
velocidade de partida (boost) para desacoplar-se do freio mecanico. Ajuste o par. 1-74 Velocidade
de Partida [RPM] e o par. 1-76, para conseguir este boost. Programe o valor de corrente requerido
para desacoplar o freio mecanico. Programe o par. 1-72 Fungéo de Partida para [3] ou [4], e defina
o tempo de atraso da partida no par. 1-71 Atraso da Partida. Um sinal de referéncia também deve

estar presente.

3.3.8 1-8* Ajustes de Parada

Parametros para configurar os recursos especiais para parada do motor.

1-80 Funcao na Parada

Option: Funcao:
Selecione a fungdo do conversor de freqiéncia, apds um comando de parada ou depois que a ve-
locidade é desacelerada até as configuragGes no par. 1-81 Veloc. Min. p/ Fungéo na Parada [RPM].
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[o1*
(1]
[2]
[3]

[4]

Parada por inércia

Hold CC
Verificagdo do motor

Pré-magnetizcdo

Tensdo U0 CC

M 3 Descricdes dos parametros

O conversor de fregliéncia deixa o motor em modo livre. O motor é desconectado do conversor de
frequiéncia.

Energiza o motor com uma corrente de hold CC (par.2-00).

Verifica se ha um motor conectado.

Gera um campo magnético, enquanto o motor esta parado. O motor pode, entdo, produzir um
acionamento rapido do torque na partida. Somente motores assincronos.

1-81 Veloc. Min. p/ Funcao na Parada [RPM]

Range:
3 RPM*

[0 - 600 RPM]

Funcdo:

Programe a velocidade para ativar o par. 1-80 Fungdo na Parada.

1-82 Veloc. Min. p/ Funcionar na Parada [RPM]

Range:
0,0 Hz*

[0,0 até 500 Hz]

Funcdao:

Programe a freqiiéncia de saida que ativa o par. 1-80 Funcéo na Parada.

1-83 Funcgao de Parada Precisa

Option:
[01*
[1]

(2]

[3]

[4]

[5]

Parada precisa de rampa

Contador de paradas com reset

Contador de paradas sem reset

Parada compensada por velocidade

Contador de paradas compensadas
por velocidade com reset

Contador de paradas compensadas
por velocidade sem reset

Funcao:
Alcanca um alto nivel de precisdo da repeticdo, no ponto de parada.

Previne o conversor de freqliéncia de receber um sinal de partida de pulso, até que o nimero de
pulsos programados pelo usuario, no par. 1-84 Valor do Contador de Parada Precisa tenha sido
recebido no terminal de entrada 29 ou no terminal de entrada 33.

Um sinal de parada interna ativara o tempo normal de desaceleragdo (par. 3-42, 3-52, 3-62 ou
3-72). A fungdo do contador é ativada (comega a cronometrar) na transicdo do sinal de partida
(quando este muda de parada para partida). Apos cada parada precisa, o0 nimero de pulsos con-
tados durante a desaceleragdo até 0 Hz é resetado.

O mesmo que [1], porém, o numero de pulsos, contados durante a desaceleragéo até 0 rpm, é
deduzido do valor do contador no par. 1-84.

Para exatamente no mesmo ponto, independentemente da velocidade atual, o sinal de parada é
atrasado internamente quando a velocidade atual for menor que a velocidade maxima (programada
no parametro 4-19).

0O mesmo que [3], mas, apo6s cada parada precisa, o niumero de pulsos contados durante a desa-
celeragdo até 0 Hz é resetado.

0O mesmo que [3], mas, o nimero de pulsos, contados durante a desaceleragéo até 0 rpm, € de-
duzido do valor do contador no par. 1-84.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

1-84 Parada Precisa

Range:
100000*

[0 - 999999999]

Funcao:

Inserir o valor do contador a ser usado na fungdo integrada de parada precisa (par. 1-83).
A frequiéncia maxima para o terminal 29 ou 33 é 110 kHz.

1-85 Atraso Comp. Veloc Parada Precisa

Range:

10 ms*

[1-100 ms]

Funcdo:

Insira o tempo de atraso dos sensores, PLCs, etc., para ser utilizado no par. 1-83 Fungdo de Parada
Precisa. No modo parada compensada por velocidade, o tempo de atraso em diferentes freqiiéncias
tem uma influéncia maior na fungdo de parada.
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3.3.9 1-9* Temper. do Motor

Pardmetros para configurar os recursos de protegdo do motor contra temperatura.

1-90 Protegdo Térmica do Motor

Option: Funcao:
O conversor de freqliéncia determina a temperatura do motor para a protecdo do motor de duas
maneiras diferentes:

. Mediante um sensor de termistor, conectado a uma das entradas analdgicas ou digitais
(par. 1-93 Fonte do Termistor).

. Pelo célculo da carga térmica (ETR = Electronic Thermal Relay, Relé Térmico Eletronico),
baseado na carga real e no tempo. A carga térmica calculada é comparada com a corrente
nominal do motor Imn e a freqtiéncia nominal do motor fw,n. Os célculos estimam a ne-
cessidade de uma carga menor em velocidade mais baixa devido a menor refrigeragao do
ventilador incorporado no motor.

[0] * Sem protegdo Motor sobrecarregado continuamente, quando ndo houver necessidade de nenhuma adverténcia
ou desarme do conversor de freqiiéncia.

[1] Advrtnc d Termistor Ativa uma adverténcia quando o termistor ou sensor KTY, conectado ao motor, responder no caso

de um superaquecimento do motor.

[2] Desrm por Termistor Para (desarma) o conversor de freqgliéncia quando o termistor do motor reagir, na eventualidade
de um superaquecimento do motor.
O valor de corte do termistor deve ser > 3 kQ.
Instale um termistor (sensor PTC) no motor para protegdo do enrolamento.

[3] ETR adverténcia 1 Veja descrigdo detalhada abaixo
[4] Desarme por ETR 1
[5] Adverténcia do ETR 2
[6] Desarme por ETR 2
[7] Adverténcia do ETR 3
[8] Desarme por ETR 3
[9] Adverténcia do ETR 4
[10] Desarme por ETR 4
R
[al
4000
3000
1330
550
250
~—~—
s [*C]
-20°C ® nominal =54 e
175HA185.10 ¥ nominal

A protegdo do motor pode ser implementada com a utilizagdo de uma variedade de técnicas: Sensores PTC ou KTY (consulte também a segdo Conexdo
do SensorKTY) em enrolamentos de motor; interruptor térmico mecanico (tipo Klixon); ou Relé Térmico Eletronico (ETR).

Utilizando uma entrada digital e uma fonte de alimentagdo de 24 V:

Exemplo: O conversor de freqiiéncia desarma quando a temperatura do motor estiver muito alta
Setup do parametro:

Programe o Par. 1-90 Protegdo Térmica do Motor para Desrm por Termistor [2]

Programe o Par. 1-93 Fonte do Termistor para Entrada Digital [6]
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- 130BA151.1C
N 2
+ < O o DESLIGADO
12113|18|19(27(29(32|33|20|37
C JIC J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C ]|
0|00 |0|0|0|0|0]0|0O
IC>I IOI IOI IOI IOI IOI IOI IC)I IOI IOI
; LIGADO -
PTC / Termistor <6.6 kO 510.8 kO R
Utilizando uma entrada digital e uma fonte de alimentagdo de 10 V:
Exemplo: O conversor de freqiiéncia desarma quando a temperatura do motor estiver muito alta.
Setup do parametro:
Programe o Par. 1-90 Protegdo Térmica do Motor para Desrm por Termistor [2]
Programe o Par. 1-93 Fonte do Termistor para Entrada Digital [6]
>
=]
+
39[42[50(53[54[55
(e)(e][e](e][e][e]
130BA152.10
IOI IOI lql>l IOI IOI IOI
1]
DESLIGADO
12[13]18]19]27[29[32[33[20[37
IC 1(C (L 1|C 1(C 1(C 1|C 1(C 1(C 1|C ]
O]0|0J0|0|0]|0|O|0]0
Ol0|010|0|0|0|D|O|O
C 1|C ]|C 1|C 1|C 1|C 1|C 1|C 1|C ]|C ]
5 .
PTC / Termistor <800 Q >2.7 kQ !
Utilizando uma entrada analégica e uma fonte de alimentagéo de 10 V:
Exemplo: O conversor de freqiiéncia desarma quando a temperatura do motor estiver muito alta.
Setup do parémetro:
Programe o Par. 1-90 Protegdo Térmica do Motor para Desrm por Termistor [2]
Programe o Par. 1-93 Fonte do Termistor para Entrada analogica 54 2]
Entrada Tensao de Alimentacgao Limites de
Digital/analégica Volt Valores de Corte
Digital 24V < 6,6 kQ até > 10,8 kQ
Digital oV < 8009 até > 2,7 kQ
Analdgica 10V < 3,0 kQ até > 3,0 kQ
NOTA!
Verifique se a tensdo de alimentacdo selecionada esta de acordo com a especificacdo do elemento termistor utilizado.

Selecione Adverténcia do ETR 1-4, para ativar uma adverténcia no display, quando o motor estiver com sobrecarga.
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Selecione Desarme por ETR 1-4, para desarmar o conversor de freqliéncia, quando o motor estiver com sobrecarga.

Programe um sinal de adverténcia através de uma das saidas digitais. O sinal aparece na eventualidade de uma adverténcia e se o conversor de fregliéncia
desarmar (adverténcia térmica).

As fungOes 1-4 do ETR (Relé Térmico Eletronico) calculam a carga quando o setup onde elas foram selecionadas esta ativo. Por exemplo, o ETR comega
a calcular quando o setup 3 é selecionado. Para o mercado Norte Americano: As fungdes do ETR oferecem protegdo classe 20 contra sobrecarga do
motor, em conformidade com a NEC.

tis] _
2000 T g
1 =
1000 !
600 s
500 —
400 \
300 N\ }
200 J
NS
100 S four=1xf yy
60 me:zx‘M.N
gg Tour=02xf yy
30
20
M
10
10 12 14 16 18 20 Tun

1-91 Ventilador Externo do Motor

Option: Funcao:
[0] * Nao N&o é necessario nenhum ventilador externo, ou seja, o motor sofre derating em velocidade baixa.
[1] Sim E aplicado um ventilador externo (ventilagio externa), de modo que n&o ha necessidade de nenhum

derating do motor em velocidade baixa. O grafico abaixo é valido se a corrente do motor for inferior
a corrente nominal do motor (consulte o parametro par. 1-24). Se a corrente do motor exceder a
nominal, o tempo de funcionamento diminui ainda mais como se nenhum ventilador tivesse sido
instalado.

t[s]
A
2000

130BA100.11

1000

600
500

400

300 \\
200

100

60

40
30

20

1xPar 1-23

[v

10

—
—

10 12 14 16 18 20 now
Par 1-24

1-93 Fonte do Termistor
Option: Funcao:

Selecionar a entrada na qual o termistor (sensor PTC) devera ser conectado. Uma opcdo de entrada
analdgica, [1] ou [2], ndo pode ser selecionada, se a entrada analdgica estiver sendo utilizada como
uma fonte de referéncia (selecionada no par. 3-15 Fonte da Referéncia 1, 3-16 Fonte da Referéncia
2ou par. 3-17 Fonte da Referéncia 3).
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Ao utilizar o MCB112, a opgdo [0] Nenhuma deve estar selecionada.

[o] * Nenhuma

[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analégica 54
[3] Entrada digital 18
[4] Entrada digital 19
[5] Entrada digital 32
[6] Entrada digital 33

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em fun-
cionamento

NOTA!

As entradas digitais devem ser programadas para “Sem operagdo” - consulte o par. 5-1* Entradas Digitais.

3.3.10 Conexao do Sensor KTY

(Somente para o FC 302)

Sensores KTY sdo utilizados especialmente em Servo Motores com Imd Permanente (Motores IP) para ajuste dindmico dos parametros do motor, como
a resisténcia do estator (par. 1-30) para motores IP e também a resisténcia do rotor (par. 1-31) para motores assincronos, dependendo da temperatura
do enrolamento. O célculo é feito da seguinte maneira:

Rs = Rszou c x (1 + ®., x AT) [Q] onde &, = 0.00393

Os sensores KTY podem ser utilizados para a protegdo do motor (par. 1-97).
O FC 302 pode funcionar com trés tipos de sensores KTY, definidos no par. 1-95. A temperatura real do sensor pode ser lida do par. 16-19.

3 h
" <
< 40 KTY tipo 3 KTY tipo 2 g
39| 42| 50| 53| 54| 55 KTY tipo 1
[ 1|C 1| |1 1|( 1| 1|[ 1|
O|0|0|0|0]0 3kQ 20k@25°C
Ol|0|0|0|D|D par 1-95(2)
C ][ 1|C 1|C 1| J|C ]
2k Q
10k@25°C
par 1-95[1]
1*Q 10k@100°C
/ par 1-95[0]
—
Ok Q >
-100 0 25 100 200
Sensor de Temperatura [°C]
NOTA!
Se a temperatura do motor for utilizada através de um termistor ou sensor KTY, o PELV ndo terd a sua conformidade atendida no caso
de ocorrerem curtos-circuitos entre os rolamentos do motor e do sensor. Para estar em conformidade com a PELV, o termistor devera
estar muito bem isolado.
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1-95 Sensor Tipo KTY

Option:

[or*
(1]
[2]

Option:

[oy*
[2]

Funcdo:

Selecione o tipo de sensor KTY utilizado:

Sensor KTY tipo 1: 1 kOhm em 100 °C
Sensor KTY tipo 2: 1 kOhm em 25 °C
Sensor KTY tipo 3: 2 kOhm em 25 °C

Este parémetro aplica-se somente ao FC 302.
Sensor KTY 1
Sensor KTY 2
Sensor KTY 3

1-96 Recurso Termistor KTY

Funcao:

Selecione o terminal 54 de entrada analdgica a ser utilizada como entrada do sensor KTY. O terminal
54 ndo pode ser selecionado como fonte do KTY se for utilizado como referéncia (consulte o par.
3-15a 3-17).

Este parémetro aplica-se somente ao FC 302.

NOTA!
Conexao do sensor KTY- entre os term. 54 e 55 (GND). Consulte a ilustragdo na
segdo Conexdo do Sensor KTY.

Nenhum

Entrada analdgica 54

1-97 Nivel Limiar d KTY

Range:
80 °C

Funcdo:

[-40 até 140 °C] Selecione o nivel limite do sensor KTY para a protegdo térmica do motor. Este pardmetro aplica-se
somente ao FC 302.
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3.4 Parametros: Freios
3.4.1 2-** Freios

Grupo de parametros para programar os recursos de frenagem do conversor de fregiiéncia.

3.4.2 2-0* Freio-CC

Grupo de parametros para configurar as fungdes do Freio CC e Hold CC.

2-00 Corrente de Hold CC
Range: Funcdo:

50 %* [0 - 160%] Insira um valor para a corrente de hold, como um valor porcentual da corrente nominal do motor
Im,N, programada no par. 1-24 Corrente do Motor. 100% da Corrente de hold CC correspondente a
IMN.
Este parametro mantém a fungdo do motor (torque de hold) ou pré-aquece o motor.
Este parametro ficara ativo se Hold de CCestiver selecionado no par. 1-72 Fungdo de Partida [0]
ou no par. 1-80 Fungdo na Parada [1].

NOTA!

O valor maximo depende da corrente nominal do motor.

NOTA!

Evite corrente 100 % por tempo demasiado longo. O motor pode ser danificado.

2-01 Corrente de Freio CC
Range: Funcao:

50%%* [0 - 100 %] Insira um valor para a corrente como um valor porcentual da corrente nominal do motor Im,n, con-
sulte o par. 1-24 Corrente do Motor, 100% da Corrente de frenagem CC corresponde a Im.
A corrente de freio CC é aplicada por um comando de parada, quando a velocidade for inferior a
limite, programada no par. 2-03 Veloc.Acion Freio CC; quando a fungdo FrenagemCC Reverso estiver
ativa; ou via a porta de comunicagdo serial. A corrente de frenagem fica ativa durante o intervalo
de tempo programado no par. 2-02 7Tempo de Frenagem CC.

NOTA!

0 valor méaximo depende da corrente nominal do motor.

NOTA!

Evite corrente 100 % por tempo demasiado longo. O motor pode ser danificado.

2-02 Tempo de Frenagem CC
Range: Funcao:

10,0s.* [0,0-60,05s.] Programe a duragdo da corrente de frenagem CC, definida no par. 2-01, assim que for ativada.

2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM]
Range: Funcao:

0 RPM* [0 até o par. 4-13] Programe a velocidade de ativagdo do freio CC, para que a corrente de frenagem CC, programada
no par. 2-01, seja ativada na execugdo de um comando de parada.

2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz]

Option: Funcao:

[0 RPM] * 0 até o par. 4-14 Programe a velocidade de ativagao do freio CC, para que a corrente de frenagem CC, programada
no par. 2-01, seja ativada na execugao de um comando de parada.
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3.4.3 2-1* Funcodes do Freio

Grupo de parametros para selecionar os parametros de frenagem dindmica

2-10 Funcgao de Frenagem

Option: Funcao:
[0] Off (Desligado) N&o ha nenhum resistor de freio instalado.
[1] Resistor de freio Um resistor de freio esta instalado no sistema, para a dissipagdo do excesso de energia de frenagem

em forma de calor. A conexdo de um resistor de freio permite uma tensdo de barramento CC maior,
durante a frenagem (operagdo como gerador). A fungdo Resistor de freio somente estd ativa em

conversores de freqiiéncia com um freio dindmico integral.

[2] Freio CA E selecionado para melhorar a frenagem sem usar um resistor de freio. Este pardmetro controla
uma sobremangnetizagdo do motor quando executando com uma carga generatdrica. Esta fungdo
pode melhorar a fungdo OVC. Aumentar as perdas elétricas no motor permite que a fungdo OVC
aumente o torque de frenagem sem exceder o limite de sobretensdo. Note que o freio CA ndo é tdo
eficaz quanto a frenagem dindmica com um resistor.

O freio CA é para VWC* e modo de fluxo tanto em malha aberta como fechada.

2-11 Resistor de Freio (ohm)

Range: Funcao:

Relaciona-  [Ohm] Programar o resistor de freio em Ohm. Este valor é usado para monitoramento da energia do resistor
do a potén- de freio, no par. 2-13 Monitoramento da Poténcia d Frenagem. Este parametro somente estd ativo
cia em unidades com um freio dinamico integral.

Se a selegdo for xxxx, use este parametro. Se a selegdo for xxx,xx, use o par. 3-81.

2-12 Poténcia de Frenagem

Range: Funcdo:

kW* [0,001 até a Poténcia relacionada] Programe o limite de monitoramento da poténcia de frenagem transmitida ao resistor.
O limite de monitoramento é um produto do ciclo Gtil méximo (120 s) e a poténcia maxima do
resistor do freio, nesse mesmo ciclo. Veja a formula abaixo.

Para as unidades de 200 - 240 V: » - 3902 X dutytime
resistor — R x 120
Para as unidades de 380 - 480 V » ~ 7782 X dutytime
resistor — R x 120
Para as unidades de 380 - 500 V » 81 02 x dutytime
resistor — R x 120
Para as unidades de 575 - 600 V » ~ 9432 X dutytime
resistor — R x 120

Este parametro somente esta ativo em unidades com um freio dinamico integral.

2-13 Monitoramento da Poténcia d Frenagem

Option: Funcao:
Este parametro somente esta ativo em unidades com um freio dindmico integral.
Este parametro ativa o monitoramento da energia transmitida ao resistor de freio. A poténcia é
calculada com base no valor da resisténcia (par. 2-11 Resistor de Freio (Ohm)), na tensdo do bar-
ramento CC e no ciclo util do resistor.

[o] * Off (Desligado) N&o é necessario nenhum monitoramento da energia de frenagem.

[1] Adverténcia Ativa uma adverténcia no display, quando a poténcia transmitida, durante mais de 120 s, ultrapassar
100% do limite do monitoramento (par. 2-12 Limite da Poténcia de Frenagem (kW)).
A adverténcia desaparece quando a poténcia transmitida cai abaixo de 80% do limite do monito-
ramento.

[2] Desarme Desarma o conversor de freqliéncia e exibe um alarme quando a poténcia calculada excede 100%
do limite de monitoramento.

[3] Adverténc e desarme Ativa ambos acima mencionados, inclusive adverténcia, desarme e alarme.
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Se 0 monitoramento da energia estiver programado para Off (Desligado) [0] ou Adverténcia [1], a fungdo de frenagem permanecera ativa, mesmo se o
limite de monitoramento for excedido. Isto pode levar a uma sobrecarga térmica do resistor. Também é possivel gerar uma adverténcia através das
saidas de relé/digital. A precisdo da medigdo do monitoramento da energia depende da precisdo da resisténcia do resistor (superior a + 20%).

2-15 Verificagdo do Freio

Option: Funcao:
Selecione o tipo de teste e fungdo de monitoramento, para verificar a conexao do resistor do freio
ou verificar se ele estd instalado e para que, também, seja exibida uma adverténcia ou um alarme,
na eventualidade de ocorrer um defeito.

NOTA!
A funcdo de desconexdo do resistor de freio é testada durante a energizagdo.

Entretanto, o teste IGBT do freio é executado quando ndo ha frenagem. Uma
adverténcia ou desarme desconecta a fungdo de frenagem.

A seqliéncia de teste é a seguinte:
1. A amplitude do ripple no barramento CC é medida durante 300 ms, sem frenagem.

2. Aamplitude do ripple no barramento CC é medida durante 300 ms, com os freios aciona-
dos.

3. Se a amplitude do ripple no barramento CC, durante a frenagem, for menor que a ampli-
tude do ripple nesse barramento antes da frenagem + 1 %: Verificacdo do freio falhou,
retorna uma adverténcia ou alarme.

4. Se aamplitude do ripple no barramento CC, durante a frenagem, for maior que a amplitude
do ripple nesse barramento antes da frenagem + 1 %: Verificagdo do freio OK.

[0] * Off (Desligado) Monitora se ha curto-circuito no resistor de freio e no IGBT do freio, durante o funcionamento. Se
ocorrer um curto-circuito, adverténcia 25 sera exibida.

[1] Adverténcia Monitora um curto-circuito no resistor de freio e no IGBT do freio, e executa um teste de desconexdo
desse resistor, durante a energizagdo.

[2] Desarme Monitora um curto-circuito ou desconexao do resistor de freio ou um curto-circuito do IGBT do freio.
Se ocorrer alguma falha, o conversor de freqiiéncia corta, exibindo, a0 mesmo tempo, um alarme
(blogueado por desarme).

[3] Parada e Desarme Monitora um curto-circuito ou desconexdo do resistor de freio ou um curto-circuito do IGBT do freio.
Caso ocorra uma falha, o conversor de freqiiéncia desacelera, comega a parar por inércia e, em
seguida, desarma. Um alarme de blogueio por desarme sera exibido (Por ex. adverténcia 25, 27 or
28).

[4] Freio CA Monitora um curto-circuito ou desconexao do resistor de freio ou um curto-circuito do IGBT do freio.
Se ocorrer uma falha, o conversor de freqliéncia executa uma desaceleragao controlada. Esta opgao
esta disponivel somente no FC 302.

NOTA!
Nota!: Remova uma adverténcia que tenha surgido juntamente com Off (Desligado) [0] ou Adverténcia [1], desligando/ligando a
alimentagdo de rede elétrica. Deve-se corrigir primeiramente o defeito. Com Off (Desligado) [0] ou Adverténcia [1], o conversor de

frequiéncia continuara funcionando, mesmo que uma falha seja detectada.

Este parametro somente esta ativo em unidades com um freio dindmico integral.

2-16 2-16 Corrente Max. de Frenagem CA

Range: Funcao:

100%* [0 - 1000%] Inserir a corrente maxima permitida, ao utilizar a frenagem CA, para evitar superaquecimento dos
enrolamentos do motor. A fungdo de frenagem CA estd disponivel somente no modo Flux (apenas
para o FC 302).

2-17 Controle de Sobretensao

Option: Funcao:
O controle de sobretensdo (OVC) reduz o risco do conversor de freqliéncia desarmar devido a uma
sobretensdo no barramento CC, causada pela energia gerada pela carga.
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[0] * Desativado N&o é necessario nenhum OVC.
[1] Ativado (ndo na parada) Ativa 0 OVC, exceto ao utilizar um sinal de parada a fim de parar o conversor de freqliéncia.
[2] Ativo Ativa o OVC

NOTA!

0O OVC ndo deve ser ativado em aplicagdes de icamento.

3.4.4 2-2* Freio Mecanico

Parametros para controlar a operagdo de um freio eletro-magnético (mecanico), tipicamente necessario em aplicagdes de icamento.

Para controlar um freio mecanico, requer-se uma saida de relé (relé 01 ou relé 02) ou uma saida digital programada (terminal 27 ou 29). Normalmente,
esta saida deve estar fechada, durante o periodo em que o conversor de freqiiéncia ndo for capaz de 'manter' o motor devido, por exemplo, a carga
excessiva. Selecione Controle do Freio Mecénico [32], para aplicagdes com freio eletromagnético, no par. 5-40 Funcdo do Rel€, par. 5-30 Terminal 27
Saida Digital ou par. 5-31 Terminal 29 Saida Digital. Ao selecionar Ctrifreio mecan [32], o freio mecanico estara fechado desde a partida, até que a
corrente de saida esteja acima do nivel selecionado no par. 2-20 Corrente de Liberagdo do Frejo. Durante a parada, o freio mecanico é ativado quando
a velocidade estiver abaixo do nivel especificado no par. 2-21 Velocidade de Ativacdo do Freio [RPM]. Se o conversor de fregliéncia entrar em uma
condigdo de alarme ou em uma situagdo de sobre corrente ou sobretensdo, o freio mecanico sera acionado imediatamente. Este é também o caso durante
uma parada segura.

NOTA!
Os recursos de atraso do modo protecdo e desarme (par. 14-25 e 14-26) podem atrasar a ativagdo do freio mecénico, em uma condicdo
de alarme. Estes recursos devem estar desativados em aplicagdes de icamento.

A 130BA074.12
Start 1=o0n
term.18 0=off
Par 1-71
Start delay time | Par 2-21
Activate brake
Shaft speed speed

" ~Par 1-74

i Start speed
Output current I f_
Pre-magnetizing

current or N~ i

DC hold current _
Par 1-76 Start current/ Par 2-20

Par 2-23 Par 2-00 DC hold current
Brake delay time

ah\

Release brake current

Reaction time EMK brake

on 1
Relay 01 /
off
Mechanical brake l
locked
Mechanical brake
free >

Time

2-20 Corrente de Liberacao do Freio

Range: Funcao:

0,00 A* [0,00 até o par. 16-37] Programe a corrente do motor para liberacdo do freio mecanico, quando uma condigdo de partida
estiver presente. O limite superior é especificado no par. 16-37 Corrente. Méx.do Inversor
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2-21 Velocidade de Ativacao do Freio [RPM]
Range: Funcao:

0 RPM* [0 - 60.000] Programe a velocidade do motor de ativagdo do freio mecanico, quando uma condigdo de parada
estiver presente. O limite superior de velocidade esta especificado no par. 4-53 Adverténcia de
Velocidade Alta.

2-22 Velocidade de Ativacao do Freio [Hz]
Range: Funcao:

0 Hz* [0 - 5000] Programe a freqiiéncia do motor de ativagdo do freio mecanico, quando uma condigdo de parada

estiver presente.

2-23 Atraso de Ativacao do Freio

Range: Funcao:

0,0 s* [0,0-5.0s] Insira o tempo de atraso para acionar a frenagem da parada por inércia, ap6s o tempo de desace-
leragdo. O eixo é mantido em velocidade zero, com torque de retengdo total. Assegure-se de que
o freio mecanico travou a carga, antes do motor entrar no modo parada por inércia. Consulte a
segdo Controle do Freio Mecénico, no Guia de Design.

2-24 Atraso da parada
Range: Funcao:

0,0 s* [0,0-5,0s] Programe o intervalo de tempo desde o instante que o motor é parado até o freio fechar. Este
parametro é uma parte da fungdo de parada.

2-25 Tempo de Liberacao do Freio
Range: Funcao:

0,20 s* [0,00 - 5,00 s] Este valor define o tempo para o freio mecanico abrir/fechar. Este parametro deve atuar como um
timeout quando o feedback do freio for ativado.

2-26 Ref. de Torque
Range: Funcdo:

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] O valor define o torque aplicado contra o freio mecanico fechado, antes da liberagdo

2-27 Tempo da Rampa de Torque
Range: Funcdo:

0,2 s* [0,0-5,05] O valor define a duragdo da rampa de torque, no sentido horario.

2-28 Fator de Ganho do Boost

Range: Funcao:

1.00* [0.00 - 4.00] Quando um controle de PID de velocidade estiver conectado a saida (fluxo de malha fechada), deve
ser possivel aumentar o ganho proporcional do controle, durante o Atraso de Ativagdo do Freio (par.
2 -23). Aumentando o ganho, o tranco que o motor imprime na carga a partir do freio pode ser
reduzido. O risco de oscilagdo é muito pequeno devido a duragdo relativamente curta e a velocidade
baixa (zero).
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Tlustragdo 3.4: Seqliéncia de liberagdo do freio para controle do freio mecanico do icamento
1) Atraso na ativacdo do freio. O conversor de freqliéncia inicia novamente a partir da posigdo freio mecénico acoplado.
1) Parada em atraso: Quando o tempo entre partidas sucessivas € menor do que a programagao no par. 2-24 Parada em atraso, o conversor

de freqiiéncia da partida sem aplicar o freio mecanico (por ex. reversao).
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Dacfiti

3.5 Parametros: Referéncia/Rampas

3.5.1 3-** Referéncia /Limites de Referéncia/Rampas

3 Descricdes dos parametros

Parametros para manejar referéncias, definicdo de limitagGes, e configuracdo da reacdo do conversor de fregliéncia as mudangas.

3.5.2 3-0* Limits de Referénc

Parémetros para configurar a unidade de medida, limites e faixas de referéncia.

3-00 Intervalo de referéncia

Option:
[0] Min. - Max
[1] * -Max até +Max

Funcao:

Selecione a faixa do sinal de referéncia e de feedback. Os valores dos sinais podem ser sé positivos

ou positivo e negativo. O limite minimo pode ter um valor negativo, a menos que controle de Ma/ha

fech. veloc. [1] ou Processo [3] tenha sido selecionado, no par. 1-00 Modo Configuragéo.

Somente para valores positivos (Sentido horario ou sentido anti-horario, relativo ao par. 4-10).

Para valores tanto positivos quanto negativos (ambos os sentidos, relativos ao par. 4-10).

3-01 Unidade da Referéncia/Feedback

Option:

[0] Nenhum
[1] %

[2] * RPM
[3] Hz

[4] Nm

[5] PPM
[10] 1/min
[12] Pulsos/s
[20] /s
[21] I/min
[22] I/h
[23] m3/s
[24] m3/min
[25] m3/h
[30] kg/s
[31] kg/min
[32] kg/h
[33] t/min
[34] t/h
[40] m/s
[41] m/min
[45] m

[60] oC
[70] Mbar
[71] Bar
[72] Pa

Funcao:

Selecionar a unidade de medida a ser utilizada nas referéncias e feedbacks do Controle do PID de

Processo.
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[73] kPa
[74] m WG
[80] kw
[120] GPM
[121] galdo/s
[122] galao/min
[123] galdo/h
[124] CFM
[125] pés3/s
[126] pés3/min
[127] pés’/h
[130] Ib/s
[131] Ib/min
[132] Ib/h
[140] pés/s
[141] pés/min
[145] pés
[150] Ib pé
[160] OF
[170] psi
[171] Ib/pol?
[172] pol WG
[173] pés WG
[180] HP

3-02 Referéncia Minima
Range: Funcao:

0.000 * [-100.000,000 até o par. 3-03] Insira a Referéncia Minima. A Referéncia minima é o valor minimo da soma de todas as referéncias.
A Referéncia Minima esta ativa somente quando o par. 3-00 Intervalo de Referéncia estiver pro-
gramado como Min.-Max. [0].
A unidade de medida da Referéncia Minima coincide com:

. A escolha da configuragd@o no par. 1-00 Modo Configuragéo: para Malha fech. veloc. [1],
RPM; para Torque [2], Nm.

. A unidade de medida selecionada no par. 3-01 Unidade da Referéncia/Feedback.

3-03 Referéncia Maxima

Range: Funcao:
1500.000*%  [Par. 3-02 até 100.000,000] Insira a Referéncia Maxima. A Referéncia Maxima é o maior valor obtido somando-se todas as re-
feréncias.

A unidade de medida da Referéncia Maxima coincide com:
. A escolha da configuragdo no par. 1-00 Modo Configuragéo: para Malha fech. veloc. [1],
RPM; para Torque[2], Nm.

. A unidade de medida selecionada no par. 3-01 Unidade da Referéncia/Feedback.

3-04 Funcao de Referéncia

Option: Funcao:
[o] * Soma Soma as fontes de referéncia externa e predefinida.
[1] Externa/Predefinida Utilize a fonte de referéncia predefinida ou a externa.

Alterne entre externa e predefinida por meio de um comando através de uma entrada digital.
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3.5.3 3-1* Referéncias

Parémetros para configurar os recursos de referéncia.
Selecionar referéncia(s) predefinida(s). Selecione Ref predefinida bit 0/ 1 / 2[16], [17] ou [18] para as respectivas entradas digitais, no grupo de
parémetros 5.1% Entradas digitais.

3-10 Referéncia Predefinida

Matriz [8]
Faixa:: 0-7

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Insira até oito referéncias predefinidas diferentes (0-7) neste parametro, utilizando a programagao
de matriz. A referéncia predefinida é estabelecida como uma porcentagem do valor da Refvax (par.
3-03 Referéncia Maxima). Se for programada uma Refw, diferente de 0 (Par. 3-02 Referéncia
Minima), a referéncia predefinida é calculada como uma porcentagem da faixa de referéncia total,
ou seja, com base na diferenga entre a Refwax e a Refu.. Posteriormente, o valor é acrescido a
Refwn. Ao utilizar referéncias predefinidas, selecione Ref. predefinida bits 0 / 1 / 2 [16], [17] ou
[18], para as entradas digitais correspondentes, no grupo de parametros 5.1* Entradas Digitais.

130BA149.10

12 (+24V)

Predefinido 76543210

$—— —10101010 29 [P 5-13=Ref. predefinida bit 0]

$——— —11001100 32 [P 5-14=Ref. predefinida bit 1]

L ——11110000 33 [P 5-15=Ref. predefinida bit 2]

Ref predefinida bit
Ref. predefinida 0
Ref. predefinida 1
Ref. predefinida 2
Ref. predefinida 3
Ref. predefinida 4
Ref. predefinida 5
Ref. predefinida 6
Ref. predefinida 7

HE =2 OOOO|IN
HHEOOFFEOO|I-
HOH,OFORO|IO

3-11 Velocidade de Jog

Range: Funcao:

Relaciona-  [0,0 até o par. 4-14] A velocidade de jog é uma velocidade fixa de saida, na qual o conversor de freqliéncia esta funcio-
do a potén- nando, quando a fungdo jog esta ativa.

cia Consulte também o par. 3-80.

3-12 Valor de Catch Up/Slow Down
Range: Funcao:

0.00% [0.00 - 100.00%] Insira um valor porcentual (relativo) a ser adicionado ou subtraido da referéncia real para Catch-up

ou Slow down, respectivamente. Se Catch-up for selecionado, através de uma das entradas digitais
(par. 5-10 ao par. 5-15), o valor porcentual (relativo) sera adicionado a referéncia total. Se Slow
down for selecionado, através de uma das entradas digitais (par. 5-10 ao 5-15), o valor porcentual
(relativo) sera subtraido da referéncia total. A funcionalidade estendida pode ser obtida com a fun-
¢do DigiPot. Consulte o grupo de parametros 3-9* Potenciom. Digital.
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3-13 Tipo de Referéncia
Option: Funcao:

Selecionar o tipo de referéncia a ser ativada

[0] * Dependnt d Hand/Auto Utilize a referéncia local quando no modo Manual; ou referéncia remota quando no modo Automa-
tico.
[1] Remoto Utilize a referéncia remota, tanto no modo Manual quanto no Automatico.
[2] Local Utilize a referéncia local, no modo Manual e no modo Automatico.
NOTA!

Quando programado para Local [2], o conversor de freqiiéncia dara partida com
esta configuragdo novamente em seguida a um 'desligamento’.

3-14 Referéncia Relativa Predefinida

Range: Funcao:

0%* [-200 até +200 %] A referéncia real, X, aumenta ou diminui com a porcentagem Y, programada no par. 3-14. Isto
resulta na referéncia real Z. A referéncia real (X) é a soma das entradas selecionadas no par. 3-15,
Fonte da Referéncia 1, par. 3-16 Fonte da Referéncia 2, par. 3-17, Fonte da Referéncia 3 e par.
8-02, Origem do Controle.

Referéncia
real
resultante

Relative
Z=X+X*Y/100

130BA059.12

130BA278.10

-100

3-15 Fonte da Referéncia 1

Option: Funcao:
Selecione a entrada de referéncia a ser utilizada como primeiro sinal de referéncia. Os par. 3-15,
3-16 e 3-17 definem até trés sinais de referéncia diferentes. A soma destes sinais de referéncia
define a referéncia real.

[0] Sem fungao

[1] * Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54

[71 Entrad d freqiiénc 29 (somente para
o FC 302)

[8] Entrad d frequiénc 33

[11] Refernc do Bus Local

[20] Potenc. digital

[21] Entr Anal X30-11

[22] Entr. Anal. X30-12
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3-16 Fonte de Referéncia 2
Option: Funcao:

Selecione a entrada de referéncia a ser utilizada como segundo sinal de referéncia. Os par. 3-15,

3-16 e 3-17 definem até trés sinais de referéncia diferentes. A soma destes sinais de referéncia
define a referéncia real.

[0] Sem fungao

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analégica 54

[7] Entrad d freqiiénc 29 (somente para
o FC 302)

[8] Entrad d freqiiénc 33

[11] Refernc do Bus Local

[20] * Potenc. digital

[21] Entr Anal X30-11

[22] Entr. Anal. X30-12

3-17 Fonte da referéncia 3

Option: Funcao:
Selecione a entrada de referéncia a ser utilizada para o terceiro sinal de referéncia. Os par. 3-15,
3-16 e 3-17 definem até trés sinais de referéncia diferentes. A soma destes sinais de referéncia
define a referéncia real.

[0] Sem fungao

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analégica 54

[7] Entrad d frequiénc 29 (somente para
o FC 302)

[8] Entrad d freqtiénc 33

[11] * Refernc do Bus Local

[20] Potenc. digital

[21] Entr Anal X30-11

[22] Entr. Anal. X30-12

3-18 Fonte da Referéncia de Escalonamento Relativa

Option: Funcao:
Selecione um valor variavel a ser adicionado ao valor fixo (definido no par. 3-14 Referéncia Relativa
Pré-definida). A soma dos valores fixo e varidvel (denominada Y, na ilustragdo abaixo) é multiplicada
pela referéncia real (denominada X,abaixo). Este produto &, entdo, adicionado a referéncia real (X
+X*Y/100) para gerar a referéncia real resultante.

Referéncia
real
resultante

Relative
Z=X+X*Y/100

130BA059.12

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

[0] * Sem fungdo

[1] Entrada analégica 53

[2] Entrada analégica 54

[71 Entrad d freqiiénc 29 (somente para
o FC 302)

[8] Entrad d freqtiénc 33
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[11] Refernc do Bus Local
[20] Potenc. digital

[21] Entr Anal X30-11
[22] Entr. Anal. X30-12

3-19 Velocidade de Jog
Range:
150 RPM*

Funcao:
[0 até o par. 4-13 RPM] Insira um valor para a velocidade de jog nios, que é uma velocidade fixa de saida. O conversor de
frequiéncia funciona nesta velocidade, quando a funcdo jog estiver ativa. O limite maximo é definido
no par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor (RPM).

Consulte também o par. 3-80.

3.5.4 Rampas
3-4* Ramp 1

Para cada uma das quatro rampas (par. 3-4*, 3-5%, 3-6* e 3-7*) configure os parametros da rampa: tipo de rampa, tempos de rampa (duragdo da
aceleracdo e desaceleragdo) e nivel da compensagdo de solavanco para as rampas S.

Comece pela configuragdo dos tempos de rampa lineares, correspondentes aos nimeros.

RPM § 130BA872.10
P 4-13
High-limit
Reference+— — —$ - L - —
N N
ng - } \w\
S I
i I
P4-11 / [ L
Low limit 7 | i |
[ [
I |
I |
= b — ; >
| P32 :
P 3-%1 [ | - [Time
lRamp cup || L gamp )
‘Time (Acc) | | |l own
| | ‘ | Time (Dec) |
- -
| [
< tacc > e tdec —

Se forem selecionadas as rampas-S, entdo, programe o nivel requerido da compensagao a solavancos ndo lineares. Programe a compensagao a solavancos

definindo a proporgdo dos tempos de aceleragdo e desaceleragdo, onde a aceleragdo e a desaceleragdo sdo variaveis (ou seja, que aumentam ou dimi-

nuem). A aceleragdo e a desaceleragdo em rampa-S sdo definidas como uma porcentagem do tempo de rampa real.

Velocidade

T — —Retagdo-Rampa (X)—

Rampa-S no Fina |

da Aceleragdo |
| |

130BA168.10

Relagdo Rampa (X)
mpa-S no Final
esaceleragao

Linear |
Relagdo I_I
ompensado rjo
Rampa (X) tran(??
Rampa-SAio (1 |
Final d, | |
Adelefacd | | |
| I | :
|
Tempo de .
Aceleragdo (X
G:

|
Tempo de

|— —>;
Desaceleragdo (X

|

|

| Relacdo Rampa (X)
| ampa-S no Final

| d esaceleracdo

|

I
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3-40 Tipo de Rampa 1
Option: Funcao:

Selecione o tipo de rampa, dependendo dos requisitos para a aceleracdo/desaceleragdo.

Uma rampa linear provera aceleragdo constante, durante a aceleragdo. Uma rampa-S dara uma
aceleragdo ndo linear, compensando alguns solavancos na aplicagdo.

[0] * Linear

[1] Solavanco Const da rampa-S Aceleragdo com o minimo solavanco possivel.

[2] Tempo Const da rampa-S Rampa-S com base nos valores programados nos par. 3-41 e 3-42.
NOTA!

Se for selecionada Rampa-S [1] e a referéncia for alterada, durante a aceleragdo, o tempo de rampa pode ser prolongado a fim de
favorecer um movimento isento de solavancos, o que pode redundar em um modo de partida ou parada mais longo.
Pode ser necessario fazer algum ajuste adicional das relages da rampa-S ou dos iniciadores de chaveamento.

3-41 Tempo de Aceleracao da Rampa 1

Range: Funcao:

Relaciona-  [0,01 - 3.600,00 s] Insira o tempo de aceleragdo, i.é, o tempo para acelerar desde 0 RPM até a velocidade do motor
do a potén- sincrono ns. Escolha um tempo de aceleragéo de tal modo que a corrente de saida ndo exceda o
cia limite de corrente do par. 4-18, durante a aceleragao. O valor 0,00 corresponde a 0,01 s, no modo

velocidade. Consulte o tempo de desaceleragao no par. 3-42
tacc[.s] X ng [ RPM)

Par3 =41 = R e TRAMT

3-42 Tempo de Desaceleracao da Rampa 1

Range: Funcao:

Relaciona-  [0,01 - 3.600,00 s] Insira o tempo de desaceleragdo, i.€, o tempo de desaceleragdo desde a velocidade do motor sin-
do a potén- crono ns até 0 RPM. Selecione o tempo de desaceleragdo de modo que ndo ocorra nenhuma

cia sobretensdo no inversor, devido ao funcionamento do motor como gerador, e de maneira que a

corrente gerada nao exceda o limite de corrente, programado no par. 4-18. O valor 0,00 corresponde
a 0,01 s, no modo velocidade. Consulte o tempo de aceleragdo, no par. 3-41.
L ec [s] x ng [RPM]

Par.3 — 42 = A ref [ RPM]

3-45 Relacdo Rampa 1 Rampa-S no Inicio da Aceleracao
Range: Funcdo:
50%%* [1-99%] Insira a porgdo do tempo total de aceleragdo (par. 3-41) durante o qual o torque de aceleragdo

aumenta. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, por-
tanto, menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-46 Relagcao Rampa 1 Rampa-S no Final da Acel.

Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgdo do tempo total de aceleragdo (par. 3-41) durante o qual o torque de aceleragdo
diminui. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagao de solavanco alcangada e, portanto,
menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-47 Relacdao Rampa 1 Rampa-S no Inicio da Desacel.
Range: Funcdo:

50%* [1-99%] Insira a proporgao do tempo total de desaceleragdo (par. 3-42), durante o qual o torque de desa-
celeragdo aumenta. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada

e, portanto, menores os solavancos de torque que acontecem na aplicaggo.
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3-48 Relagao Rampa 1 Rampa-S no Final da Desacel.

Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Insira a proporgdo do tempo total de desaceleragdo (par. 3-42), durante o qual o torque de desa-
celeragdo diminui. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada
e, portanto, menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3.5.5 3-5* Rampa de velocid 2

Selecionando os parametros da rampa, consulte 3-4*,

3-50 Tipo de Rampa 2

Option: Funcao:
Selecione o tipo de rampa, dependendo dos requisitos para a aceleragdo/desaceleragdo. Uma rampa
linear proverd aceleragdo constante, durante a aceleragdo. Uma rampa-S dara uma aceleragdo ndo
linear, compensando alguns solavancos na aplicaggo.

[0] * Linear

[1] Solavanco Const da rampa-S Aceleragdo com o minimo solavanco possivel.

[2] Tempo Const da rampa-S Rampa-S com base nos valores programados nos par. 3-51 e 3-52
NOTA!

Se for selecionada Rampa-S [1] e a referéncia for alterada, durante a aceleragdo, o tempo de rampa pode ser prolongado a fim de
favorecer um movimento isento de solavancos, o que pode redundar em um modo de partida ou parada mais longo.
Pode ser necessario fazer algum ajuste adicional das relagdes da rampa-S ou dos iniciadores de chaveamento.

3-51 Tempo de Aceleracao da Rampa 2

Range: Funcdo:

Relaciona-  [0.01 - 3600.00 s] Insira o tempo de aceleragdo, i.€, o tempo para acelerar desde 0 RPM até a velocidade nominal do
do a potén- motor ns. Escolha um tempo de aceleragdo de tal modo que a corrente de saida ndo exceda o limite
cia de corrente do par. 4-18, durante a aceleragdo. O valor 0,00 corresponde a 0,01 s, no modo velo-

cidade. Consulte o tempo de desaceleragdo no par. 3-52

Par.3 - 51 = —tacc[ﬂ XnS[RPm
: N A ref[ RPM]
3-52 Tempo de Desaceleracao da Rampa 2
Range: Funcdo:
Relaciona-  [0.01 - 3600.00 s.] Insira o tempo de desaceleracdo, i.€, o tempo que o motor desacelera, desde a velocidade nominal
do a potén- do motor ns até 0 RPM. Selecione o tempo de desaceleragdo de modo que ndo ocorra nenhuma
cia sobretensdo no inversor, devido ao funcionamento do motor como gerador, e de maneira que a

corrente gerada ndo exceda o limite de corrente, programado no par. 4-18. O valor 0,00 corresponde
a 0,01 s, no modo velocidade. Consulte tempo de aceleragdo, no par. 3-51
L ec [s] x ng [RPM]

Far.3 =52 = TR rertRAM]

3-55 Rel. Rampa 2 Rampa-S no Inicio da Aceleragao
Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgao do tempo total de aceleragdo (par. 3-51), durante o qual o torque de aceleragdo
aumenta. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, por-

tanto, menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-56 Rel. Rampa 2 Rampa-S no Final da Acel.

Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgao do tempo total de aceleragdo (par. 3-51), durante o qual o torque de aceleragdo
diminui. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagao de solavanco alcancada e, portanto,
menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.
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3-57 Rel. Rampa 2 Rampa-S no Inicio da Desacel.

Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgdo do tempo de desaceleragdo total (par. 3-52), onde o torque de desaceleragdo
diminui. Quanto maior o valor percentual tanto maior a compensacgdo de solavanco obtida e, con-
seqlientemente, tanto menor os solavancos devido ao torque, na aplicagdo.

3-58 Rel. Rampa 2 Rampa-S no Final da Desacel.

Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgdo do tempo total de desaceleragdo (par. 3-52), durante o qual o torque de desa-

celeragdo diminui. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada
e, portanto, menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3.5.6 3-6* Rampa 3

Configure os parametros da rampa, consulte 3-4*,

3-60 Tipo de Rampa 3

Option: Funcao:
Selecione o tipo de rampa, dependendo dos requisitos para aceleragao e desaceleragao. Uma rampa
linear provera aceleragdo constante, durante a aceleragdo. Uma rampa-S dara uma aceleragdo ndo
linear, compensando alguns solavancos na aplicagdo.

[0] * Linear

[1] Solavanco Const da rampa-S Acelera com o minimo solavanco possivel.

[2] Tempo Const da rampa-S Rampa-S com base nos valores programados nos par. 3-61 e 3-62
NOTA!

Se for selecionada Rampa-S [1] e a referéncia for alterada, durante a aceleragdo, o tempo de rampa pode ser prolongado a fim de
favorecer um movimento isento de solavancos, o que pode redundar em um modo de partida ou parada mais longo.
Pode ser necessario fazer algum ajuste adicional das relagbes da rampa-S ou dos iniciadores de chaveamento.

3-61 Tempo de Aceleracdao da Rampa 3

Range: Funcao:

Relaciona-  [0.01 - 3600.00 s] Insira o tempo de aceleragdo, i.€, o tempo para acelerar desde 0 RPM até a velocidade nominal do
do a potén- motor ns. Escolha um tempo de aceleragdo de tal modo que a corrente de saida ndo exceda o limite
cia de corrente do par. 4-18, durante a aceleragdo. O valor 0,00 corresponde a 0,01 s, no modo velo-

cidade. Consulte o tempo de desaceleragéo, no par. 3-62.

3-62 Tempo de Desaceleracao da Rampa 3

Range: Funcao:

Relaciona-  [0.01 - 3600.00 s ] Insira o tempo de desaceleragdo, i.€, o tempo que o motor desacelera, desde a velocidade nominal
do a potén- do motor ns até 0 RPM. Selecione o tempo de desaceleragdo de modo que ndo ocorra nenhuma
cia sobretensdo no inversor, devido ao funcionamento do motor como gerador, e de maneira que a

corrente gerada nao exceda o limite de corrente, programado no par. 4-18. O valor 0,00 corresponde
a 0,01 s, no modo velocidade. Consulte tempo de aceleragdo, no par. 3-61
L ec [s] x ng [RPM]

A ref[ RPM)

3-65 Rel. Rampa 3 Rampa-S no Inicio da Aceleracao

Range: Funcdo:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgdo do tempo total de aceleragdo (par. 3-61), durante o qual o torque de aceleragdo

Par.3 - 62 =

aumenta. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, por-
tanto, menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.
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3-66 Rel. Rampa 3 Rampa-S no Final da Acel.
Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgdo do tempo total de aceleragdo (par. 3-61), durante o qual o torque de aceleragdo

diminui. Quanto maior o valor percentual, maior a compensacdo de solavanco alcangada e, portanto,
menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-67 Rel. Rampa 3 Ramp-S no Inicio da Desacel.
Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgdo do tempo total de desaceleragdo (par. 3-62), durante o qual o torque de desa-

celeragdo aumenta. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada
e, portanto, menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-68 Rel. Rampa 3 Ramp-S Final da Desacel.
Range: Funcao:
50%%* [1-99%] Insira a porgdo do tempo total de desaceleragdo (par. 3-62), durante o qual o torque de desacele-

ragdo diminui. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e,
portanto, menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3.5.7 3-7* Rampa 4

Configure os parametros da rampa, consulte 3-4*,

3-70 Tipo de Rampa 4
Option: Funcao:

Selecione o tipo de rampa, dependendo dos requisitos para aceleragao e desaceleragao. Uma rampa
linear proverd aceleragdo constante, durante a aceleragdo. Uma rampa-S dara uma aceleragdo ndo
linear, compensando alguns solavancos na aplicagdo

[0] * Linear

[1] Solavanco Const da rampa-S Acelera com o minimo solavanco possivel.

[2] Tempo Const da rampa-S Rampa-S com base nos valores programados nos par. 3-71 e 3-72.
NOTA!

Se for selecionada Rampa-S [1] e a referéncia for alterada, durante a aceleragdo, o tempo de rampa pode ser prolongado a fim de
favorecer um movimento isento de solavancos, o que pode redundar em um modo de partida ou parada mais longo.

Pode ser necessario fazer algum ajuste adicional das relagbes da rampa-S ou dos iniciadores de chaveamento.

3-71 Tempo de Aceleracdo da Rampa 4

Range: Funcdo:

Relaciona-  [0.01 - 3600.00 s] Insira o tempo de aceleragdo, i.€, o tempo para acelerar desde 0 RPM até a velocidade nominal do
do a potén- motor ns. Escolha um tempo de aceleragdo de tal modo que a corrente de saida ndo exceda o limite
cia de corrente do par. 4-18, durante a aceleragdo. O valor 0,00 corresponde a 0,01 s, no modo velo-

cidade. Consulte o tempo de desaceleragdo, no par. 3-72.
tacc[s] xng [ RPM]

Par.3 -71 = W

3-72 Tempo de Desaceleragiao da Rampa 4

Range: Funcdo:

Relaciona-  [0.01 - 3600.00 s] Insira o tempo de desaceleragdo, i.€, o tempo que o motor desacelera, desde a velocidade nominal
do a potén- do motor ns até 0 RPM. Selecione o tempo de desaceleragdo de modo que ndo ocorra nenhuma
cia sobretensdo no inversor, devido ao funcionamento do motor como gerador, e de maneira que a

corrente gerada ndo exceda o limite de corrente, programado no par. 4-18. O valor 0,00 corresponde
a 0,01 s, no modo velocidade. Consulte o tempo de aceleragdo, no par. 3-71.
tec [s] x ng [RPM]

Par.3 -72 = A refLRPM]
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3-75 Rel. Rampa 4 Rampa-S no Inicio da Aceleragao
Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgdo do tempo total de aceleragdo (par. 3-71), durante o qual o torque de aceleragdo
aumenta. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada e, por-

tanto, menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-76 Rel. Rampa 4 Rampa-S no Final da Acel.
Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Insira a porgdo do tempo total de aceleragdo (par. 3-71), durante o qual o torque de aceleragdo
diminui. Quanto maior o valor percentual, maior a compensacdo de solavanco alcangada e, portanto,

menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-77 Rel. Rampa 4 Rampa-S no Inicio da Desacel.

Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgdo do tempo total de desaceleragdo (par. 3-72), durante o qual o torque de desa-
celeragdo aumenta. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada
e, portanto, menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3-78 Rel. Rampa 4 Rampa-S no Final da Desacel.

Range: Funcao:

50%%* [1-99%] Inserir a proporgdo do tempo total de desaceleragéo (par. 3-72), durante o qual o torque de desa-
celeragdo diminui. Quanto maior o valor percentual, maior a compensagdo de solavanco alcangada
e, portanto, menores os solavancos de torque que acontecem na aplicagdo.

3.5.8 3-8* Outras Rampas

Configure os parametros para as rampas especiais, por exemplo, Jog ou Parada Répida.

3-80 Tempo de Rampa de Jog

Range: Funcao:

Relaciona-  [0.01 - 3600.00 s] Insira o tempo de rampa do jog, i.é., o tempo de aceleracdo/desaceleracdo, desde 0 RPM até a
do a potén- velocidade nominal do motor ns. Garanta que a corrente de saida resultante, necessaria durante um
cia determinado tempo de rampa do jog, ndo exceda o limite de corrente do par. 4-18. O tempo de

rampa do jog inicia na ativagdo de um sinal de jog, por meio do painel de controle, de uma entrada
digital selecionada ou pela porta de comunicagdo serial.

RPM

P 4-13 RPM
limite superior + - — - — - __

P 1-25
Velocidade do motor

7/ \
P 3-19 i S
Jog speed ! !
P 4-11 RPM —y—- Ll g—-—
limite inferior 1
tjog Itjog: Tempo
|P 3-80 P3-80
Acelerar Desacelerar
(acel) H |(desac) :
130BA070.10 1 r 1

tjog[s] xng [ RPM)
A log speed (par.3 — 19) [RPM]

Par.3 - 80 =
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3-81 Tempo de Rampa de Parada Rapida

Range: Funcao:

3s* [0.01 - 3600.00 s] Insira o tempo de desaceleragdo da parada rapida, ou seja, o tempo de desaceleragdo da velocidade
de sincronizagdo do motor para 0 RPM. Garanta que nenhuma sobretensdo resultante surgira no
inversor, devido a operagdo do motor como gerador, requerida para atingir o tempo de desacele-
ragdo dado. Assegure que a corrente, gerada na operagdo como gerador, requerida para atingir o
tempo de desaceleragdo fornecido, ndo ultrapasse o limite de corrente (programado no par. 4-18).
A parada rapida € ativada mediante um sinal em uma entrada digital selecionada ou através da

porta da comunicagdo serial.

RPM

P 4-13 RPM
high limit

Reference

P 1-25
Motor speed

P 4-11 RPM
low limit | R

I
Ip 3-g1
1Qramp
"

|
1308A069.10 | Qstop |

Time

Par.3 — 81 = roswp[S] X% i
’ A jog ref(par.3 — 19) [RPM)

3.5.9 3-9* Potenciom. Digital

A fungdo do potenciémetro digital permite ao usuario aumentar ou diminuir a referéncia resultante, ao ajustar o set-up das entradas digitais utilizando
as fungBes Incrementar, Decrementarou Limpar. Para ativa-la, pelo menos uma entrada digital deverd ser programada como Incrementar ou Decre-

mentar.

Velocidade 130BA158.11

A

- P 3-95

-
Io-

Tempo (s)

-

Iner

Velocidade 130BA158.11

A

-

Tempo (s)

Decr

Incr
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3-90 Tamanho do Passo

Range: Funcao:

0,10%* [0,01 - 200,00%] Insira o tamanho do incremento necessario para INCREASE (Incremento)/DECREASE (Decremen-
to), como uma porcentagem da velocidade do motor sincrono, ns. Se INCREASE / DECREASE estiver
ativo, a referéncia resultante serd incrementada / decrementada pela quantidade definida neste
parametro.

3-91 Tempo de Rampa
Range: Funcao:

1,00 s* [0,000 - 3.600,00 s] Insira o tempo de rampa, ou seja, o tempo para o ajuste da referéncia desde 0% até 100% da

fungdo do potencidmetro digital especificada (Incrementar, Decrementar ou Clear(Limpar)).

Se Incrementar/ Decrementar for ativado, por um periodo maior que o especificado no par. 3-95,

a referéncia real sera acelerada / desacelerada, de acordo com este tempo de rampa. O tempo de
rampa é definido como o tempo utilizado para ajustar a referéncia pelo tamanho do passo, espe-

cificado no par. 3-90 7amanho do Passo.

3-92 Restabelecimento da Energia

Option: Funcao:
[0] * Off (Desligado) Reinicializa a referéncia do Potenciémetro Digital em 0%, apos a energizagdo.
[1] On (Ligado) Restabelece a ultima referéncia do Potencidmetro Digital, na energizagao.

3-93 Limite Maximo
Range: Funcao:

100%* [-200 - 200 %] Programe o valor maximo permitido para a referéncia resultante. Recomenda-se esta providéncia

se 0 Potenciémetro Digital for utilizado apenas para a sintonia fina da referéncia resultante.

3-94 Limite Minimo
Range: Funcao:

-100%* [-200 - 200 %] Programe o valor minimo permitido para a referéncia resultante. Recomenda-se esta providéncia

se o Potenciémetro Digital for utilizado apenas para a sintonia fina da referéncia resultante.

3-95 Atraso da Rampa de Velocidade
Range: Funcao:

, S , -3.600,00 s nsira o atraso necessario da ativagdo da fungdo do potenciémetro digital, até que o conversor de

1,000 s* [0,000 - 3.600,00 s] Insi t ario da ativagdo da fungdo do potencidmetro digital, até d
frequiéncia comece a ativar a referéncia na rampa. Com um atraso de 0 ms, a referéncia comega a
seguir a rampa, assim que INCREASE (Incrementar) / DECREASE (Decrementar) for ativada. Con-
sulte também o par. 3-91 7empo de Rampa.
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3.6 Parametros: Limites/Adverténcs
3.6.1 4-** Limites/Adverténcs

Grupo de parametros para configurar os limites e adverténcias.

3.6.2 4-1* Limites do Motor

Defina os limites de torque, corrente e velocidade para o motor e a resposta do conversor de freqiiéncia, quando os limites forem excedidos.
Um limite pode gerar uma mensagem no display. Uma adverténcia sempre gerara uma mensagem no display ou no fieldbus. Uma fungdo de monitora-
mento pode iniciar uma adverténcia ou um desarme, no qual o conversor de freqiiéncia parara e gerara uma mensagem de alarme.

4-10 Sentido de Rotacao do Motor
Option: Funcao:

Selecionar o sentido de rotagdo requerido para a velocidade do motor. Utilizar este parametro para
evitar inversdes indesejadas. Quando o par. 1-00 Modo Configuragéo é programado para Proces-
s0[3], o par. 4-10 sera programado para Sentido horario [0], por padrdo. A programagdo do par.
4-10 ndo limita as opgGes para programar o par. 4-13.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

[0] * Sentido horario
[1] Sentido anti-horario
[2] Nos dois sentidos

4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM]

Range: Funcao:

0 RPM* [0 até o par. 4-13] Insira o limite minimo para a velocidade do motor. O Limite Inferior da Velocidade do Motor pode
ser programado para corresponder a velocidade minima de motor, recomendada pelo fabricante. O

Limite Inferior da Velocidade do Motor ndo deve exceder a programada no par. 4-13 Lim. Superior
da Veloc do Motor [RPM].

4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]

Range: Funcao:

0 Hz* [0 até o par. 4-14] Insira o limite minimo para a velocidade do motor. O Limite Inferior da Velocidade do Motor pode
ser programado para corresponder a freqiiéncia minima de saida do eixo do motor. O Limite Inferior

da Velocidade do Motor ndo deve exceder a programada no par. 4-14 Limite Superior da Velocidade
do Motor [Hz].

4-13 Lim. Superior da Veloc do Motor [RPM]

Range: Funcao:

3.600 RPM  [Par. 4-11 até 60.000] Insira o limite maximo para a velocidade do motor. O Limite Superior da Velocidade do Motor pode
ser programado para corresponder a maxima velocidade nominal do motor, estabelecida pelo fa-
bricante. O Limite Superior da Velocidade do Motor deve ser maior que a programada no par.
4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM].

NOTA!
A freqiiéncia de saida max. ndo pode ultrapassar 10% da freqiiéncia de chaveamento do inversor (par. 14-01).

4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]

Range: Funcdo:

Relaciona- [0 - 1000 Hz] Insira o limite maximo para a velocidade do motor. O Limite Superior da Velocidade do Motor pode
do a potén- ser programado para corresponder a freqiiéncia maxima do eixo do motor, recomendada pelo fa-
cia* bricante do motor. O Limite Superior da Velocidade do Motor deve ser maior que a programada no
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par. 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]. Somente o par. 4-11 ou par. 4-12 sera exibido,
dependendo de outros parametros programados no Main Menu (Menu Principal) e também das
configuragGes padrdo, que, por sua vez, dependem da localidade geografica global.

NOTA!
A freqiiéncia de saida max. ndo pode ultrapassar 10% da freqiiéncia de chaveamento do inversor (par. 14-01).

4-16 Limite de Torque do Modo Motor
Range: Funcao:

160.0 %*  [0,0 até % do Limite Variavel] Esta é uma funcdo real de limite de torque que pode executar no intervalo acima do sincronismo
acima da rotagdo normal do motor.
A queda de magnetizagdo do motor é automaticamente compensada por um aumento de corrente.

l Ao alterar o par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor quando o par. 1-00 estiver programado para Malha aberta veloc. [0], o par.
. 1-66 Corrente Min. em Baixa Velocidade sera reajustado automaticamente.

4-17 Modo de Limite de Geragao de Torque
Range: Funcao:

160.0 %*  [0,0 até % do Limite Variavel] Esta é uma fungdo real de limite de torque que pode executar no intervalo acima do sincronismo
acima da rotagdo normal do motor.
A queda de magnetizagdo do motor é automaticamente compensada por um aumento de corrente.

4-18 Limite de Corrente
Range: Funcao:

160.0 %*  [0,0 até % do Limite Variavel] Esta é uma funcdo real de limite de torque que continua no intervalo acima do sincronismo, entre-
tanto devido ao enfraquecimento de campo o torque do motor na corrente limite caira correspon-
dentemente quando o aumento de tensdo para acima da velocidade sincronizada do motor.

4-19 Freqiiéncia Max. de Saida
Range: Funcao:

132,0 Hz*  [0,0 - 1000,0 Hz] Fornece um limite final na freqtiéncia de saida, para seguranga melhorada, em aplicagdes nas quais
se deseja evitar excesso de velocidade acidental. Este limite € final em todas as configuragoes (in-
dependentemente das definigdes no par. 1-00).

NOTA!
A freqiiéncia de saida max. ndo pode ultrapassar 10% da freqiiéncia de chaveamento do inversor (par. 14-01).

O par. 4-19 ndo pode ser ajustado enquanto o motor estiver em funcionamento.

4-20 Fte Fator de Torque Limite
Option: Funcao:

Selecione uma entrada analdgica para escalonar as configuragdes nos par. 4-16 e 4-17, desde 0%
até 100% (ou inversamente). Os niveis de sinal correspondentes a 0% e 100% s&o definidos no
escalonamento da entrada analdgica, p.ex., grupo de par. 6-1*. Este parametro estd ativo somente
quando o par. 1-00 Modo Configuragéo estiver programado para Malha Aberta de Velocidade ou
Malha Fechada de Velocidade.

[0] * Sem fungdo
[2] Entrada analdgica 53
[4] Ent.analg.53 inv
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[6] Entrada analdgica 54
[8] Ent.analg.54 inv

[10] Entr Anal X30-11
[12] Ent.analdg.X30-11
[14] Entr. Anal. X30-12
[16] Ent.analdg.X30-12inv

1 Fte Fator Limite de veloc
Option: Funcao:

Selecione uma entrada analdgica para escalonar as configuragdes no par. 4-19, desde 0% até 100%
(ou vice versa). Os niveis de sinal correspondentes a 0% e 100% sdo definidos no escalonamento
da entrada analdgica, p.ex., grupo de par. 6-1*. Este parametro esta ativo somente quando o par.
1-00 Modo Configuragdo estiver no Modo Torque.

[0] * Sem fungdo

[2] Entrada analdgica 53
[4] Ent.analg.53 inv

[6] Entrada analdgica 54
[8] Ent.analg.54 inv

[10] Entr Anal X30-11
[12] Ent.anal6g.X30-11
[14] Entr. Anal. X30-12
[16] Ent.analdg.X30-12inv

3.6.3 4-3* Monitoram. Fdbk Motor

0 grupo de parametros inclui o monitoramento e tratamento dos dispositivos de feedback, como encoders, resolvers, etc.

4-30 Funcgao Perda de Feedback do Motor

Option: Funcao:
Selecione o tipo de resposta que o conversor de freqiiéncia deve enviar, no caso de um sinal de
falha do ventilador ser detectado. A agdo selecionada devera ocorrer quando o sinal de feedback
diferir da velocidade de saida, onde a faixa é especificada no par. 4-31, durante seu tempo pro-
gramado no par. 4-32.

[0] Desativado

[1] Adverténcia

[2] * Desarme

[3] Jog

[4] Congelar Saida

[5] Velocidade Max

[6] Mude para Malha Aberta.
[7] Selegdo de Setup 1
[8] Selegdo de Setup 2
[9] Selegdo de Setup 3
[10] Selegdo de setup 4
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4-31 Erro de Velocidade de Feedback do Motor

Range: Funcao:
300 RPM*  [1-600 RPM] Selecione o erro de rastreamento maximo permitido entre a velocidade de saida do eixo real e a
calculada.
Velocidade
[rpm]
A
1
1
1
1
1
1
|
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
!
! i
! |
- P 4-32 > Tempo
[s]
130BA221.10

4-32 Timeout Perda Feedb Motor

Range: Funcao:
0,05 s* [0,00 - 60,00 s] Programe o valor de timeout permitindo que o erro de velocidade, programado no par. 4-31, seja
excedido.

3.6.4 4-5* Ajuste Adverténc.

E aqui que os limites ajustaveis de adverténcia para corrente, velocidade, referéncia e feedback podem ser definidos. As adverténcias que s&o exibidas
no display podem ser programadas como saida enviada pelo barramento serial.

As adverténcias sdo exibidas no display, saida programada ou barramento serial.
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8
T 1 1 1 -
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4-50 Adverténcia de Corrente Baixa

Range: Funcao:

0,00 A* [0,00 até o par. 4-51] Insira o valor da I.ow . Quando a corrente do motor estiver abaixo deste limite, o display indicara
Corrente Baixa. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27
ou 29 (somente para o FC 302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302). Refira-se ao
desenho nesta segao.

4-51 Adverténcia de Corrente Alta

Range: Funcao:
par. 16-37  [Par. 4-50 até o par. 16-37 A] Insira o valor da Inien. Quando a corrente do motor exceder este limite, o display exibira Corrente
A* Alta. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou 29

(somente para o FC 302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302). Refira-se ao desenho
nesta segdo.

4-52 Adverténcia de Velocidade Baixa
Range: Funcdo:

0 RPM* [0 até o par. 4-13] Insira o valor da now. Quando a velocidade do motor exceder este limite, o display exibira Veloci-
dade Baixa. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou
29 (somente para o FC 302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302).

4-53 Adverténcia de Velocidade Alta

Range: Funcao:
par. 4-13 [Par. 4-52 até o par. 4-13] Insira o valor da nxieH. Quando a velocidade do motor exceder este limite, o display exibira Velo-
RPM* cidade Alta. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou

29 (somente para o FC 302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302). Programe o limite
superior da velocidade do motor, nigH, dentro da faixa normal de funcionamento do conversor de
freqiiéncia. Refira-se ao desenho nesta segdo.

4-54 Advert. de Refer Baixa

Range: Funcdo:
-999999.99 [-999.999,999 até o par. 4-55] Insira o limite de referéncia inferior. Quando a referéncia real estiver abaixo deste limite, o display
9* indicara Ref Baixa. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal

27 ou 29 (somente para o FC 302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302).

4-55 Advert. Refer Alta

Range: Funcdo:
999999.999 [Par. 4-54 até 999.999,999] Insira o limite de referéncia superior. Quando a referéncia real exceder este limite, o display indicara
* Ref Alta. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou 29

(somente para o FC 302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302).

4-56 Advert. de Feedb Baixo

Range: Funcdo:
-999999.99 [-999.999,999 até o par. 4-57] Insira o limite inferior de feedback. Quando o feedback estiver abaixo deste limite, o display indicara
9* Feedb Baixo. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27

ou 29 (somente para o FC 302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302).

4-57 Advert. de Feedb Alto

Range: Funcao:
999999.999 [Par. 4-56 - 999.999,999] Inserir o limite superior de feedback. Quando o feedback exceder este limite, o display indicara
* Feedb Alto. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou

29 (somente para o FC 302) e na saida 01 ou 02 do relé (somente para o FC 302).

4-58 Funcao de Fase do Motor Ausente
Option: Funcao:

Exibe um alarme na eventualidade de uma das fases do motor estar ausente.
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[0] Desativado Selecione [0] para nenhum alarme de fase de motor ausente. Entretanto, recomenda-se enfatica-
mente para configura-lo em [On] (Ligado) a fim de evitar que o motor seja danificado.

[1] Desarme 100 ms Selecione 100 ms para ter um tempo de detecgdo curto e disparar um alarme no caso de uma fase
de motor ausente. Recomenda-se 100 ms para aplicagdes de igamento.

[2] * Desarme em 1000 ms Selecione 1000 ms, para ter um tempo de detecgdo longo e um alarme na eventualidade de uma
das fases do motor estar ausente.

Ndo se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

3.6.5 4-6* Bypass de Velocidd

Defina as areas do Bypass de Velocidade para as rampas.
Alguns sistemas requerem que determinadas freqiiéncias ou velocidades de saida sejam evitadas, devido a problemas de ressonancia no sistema. Um
maximo de quatro freqliéncias ou faixas de velocidade podem ser evitadas.

4-60 Bypass de Velocidade De [RPM]

Matriz [4]

4-60 Bypass de Velocidade De [RPM]

Range: Funcao:

0 RPM* [0 até o par. 4-13] Alguns sistemas requerem que determinadas velocidades de saida sejam evitadas, devido a pro-
blemas de ressonancia no sistema. Insira os limites inferiores das velocidades a serem evitadas.

4-61 Bypass de Velocidade De [Hz]

Matriz [4]

VA até o par. 4- z guns sistemas requerem que determinadas velocidades de saida sejam evitadas, devido a pro-
0 Hz* [0 até 4-14 Hz] Al ist determinad locidades de saida sej itadas, devid
blemas de ressonancia no sistema. Insira os limites inferiores das velocidades a serem evitadas.

4-62 Bypass de Velocidade Até [RPM]

Matriz [4]

0 RPM* [0 até o par. 4-13] Alguns sistemas requerem que determinadas velocidades de saida sejam evitadas, devido a pro-
blemas de ressonancia no sistema. Insira os limites superiores das velocidades a serem evitadas.

4-63 Bypass de Velocidade Até [Hz]

Matriz [4]

Za [0 até o par. 4-14] Alguns sistemas requerem que determinadas velocidades de saida sejam evitadas, devido a pro-
blemas de ressonancia no sistema. Insira os limites superiores das velocidades a serem evitadas.
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3.7 Parametros: Entrada/Saida Digital
3.7.1 5-*%* Entrad/Said Digital

Grupo de parametros para configurar a entrada e saida digitais.

3.7.2 5-0* Modo E/S Digital

Parémetros para configurar a entrada e saida utilizando NPN e PNP.

5-00 Modo E/S Digital

Option: Funcao:
As entradas digitais e saidas digitais programadas sdo pré-programaveis, para funcionamento em
sistemas PNP ou NPN.

[o] * PNP Agdo em pulsos direcionais positivos (¢). Sistemas PNP sdo baixados para GND.

[1] NPN Agdo em pulsos negativo direcionais.(¢). Sistemas NPN systems sdo conectados a + 24 V, interna-
mente no conversor de freqliéncia.

NOTA!
Assim que esse parametro for modificado, ele deve ser ativado através de um ciclo de energizagdo.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

Observe que ndo é possivel ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento

5-02 Modo do Terminal 29

Option: Funcao:
[0] * Entrada Define o terminal 29 como uma entrada digital.
[1] Saida Define o terminal 29 como uma saida digital.

Este parametro esta disponivel somente no FC 302.
N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento.

3.7.3 5-1* Entradas Digitais

Parametros para configurar as fungdes de entrada dos terminais de entrada.
As entradas digitais sdo utilizadas para selecionar as diversas fungdes do conversor de freqiiéncia. Todas as entradas digitais podem ser programadas
para as seguintes fungoes:
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Funcgdo de entrada digital Selecionar Terminal

Sem operacgao [0] Todos *term 32, 33
Reset [1] Todos
Paradp/inérc.inverso [2] Todos *term 27
PardaP/inérc-rst.inv [3] Todos

Parada rapida inversa [4] Todos
FrenagemCC,reverso [5] Todos

Parada - Ativo em 0 [6] Todos

Partida [8] Todos *term 18
Partida por pulso [9] Todos
Reversdo [10] Todos *term 19
Partida em Reversao [11] Todos

Ativar partida direta [12] Todos

Ativar partida reversa [13] Todos

Jog [14] Todos *term 29
Ref. predef. ligada [15] Todos

Ref predefinida bit 0 [16] Todos

Ref predefinida bit 1 [17] Todos

Ref predefinida bit 2 [18] Todos

Congelar referéncia [19] Todos

Congelar saida [20] Todos

Acelerar [21] Todos
Desacelerar [22] Todos

Selegdo do bit 0 do setup [23] Todos

Selg do bit 1 d setup [24] Todos

Parada precisa inversa [26] 18, 19

Partida, parada precisas [27] 18, 19

Catch up [28] Todos

Slow down [29] Todos

Entrada do contador [30] 29, 33

Entrada de pulso [32] 29, 33

Bit0 da rampa [34] Todos

Bit 1 da rampa [35] Todos
FalhAlimnt-Ativ em 0 [36] Todos

Partida precisa por pulso [40] 18, 19

Parada precisa travada inversa [41] 18, 19
Incremento DigiPot [55] Todos
Decremento DigiPot [56] Todos

Apagar Ref.DigiPot [57] Todos
Contador A (cresc) [60] 29, 33
Contador A (decresc) [61] 29, 33

Resetar Contador A [62] Todos
Contador B (cresc) [63] 29, 33
Contador B (decresc) [64] 29, 33

Resetar Contador B [65] Todos
Feedback de Freio Mecan. [70] Todos
Feedback de Freio Mecan. Inv. [71] Todos

PTC Card 1 [80] Todos

Os terminais padrao do FC 300 sdo 18, 19, 27, 29, 32 e 33. Os terminais do MCB 101 sdo X30/2, X30/3 e X30/4.
O terminal 29 funciona como uma saida somente no FC 302.

As fungGes dedicadas a apenas uma saida digital séo declaradas no parametro associado.

Todas as entradas digitais podem ser programadas para estas fungdes:

[0] Sem operagao Nao responde aos sinais transmitidos para o terminal.

[1] Reset Reinicializa o conversor de freqliéncia depois de um TRIP/ALARM (Desarme/Alarme). Nem todos os
alarmes podem ser reinicializados.

[2] Paradp/inérc.inverso (Entrada 27 Digital Padrdo): Parada por inércia, entrada nvertida (NC). O conversor de freqtiéncia
deixa 0 motor em modo livre. '0' I6gico => parada por inércia.

[3] PardaP/inérc-rst.inv Reset e parada por inércia, entrada invertida (NF). Deixa o motor em modo livre e reinicializa o
conversor de freqiiéncia. '0' Iégico => parada por inércia e reset.

[4] Parada rapida inversa Entrada invertida (NF). Gera uma parada de acordo com o tempo da rampa de parada rapida,
programado no par. 3-81. Quando o motor para, o eixo esta em modo livre. '0' I6gico => Parada
rapida.

[5] FrenagemCC, reverso Entrada invertida para frenagem CC (NF) Para o motor, energizando-o com uma tensdo CC, durante

um determinado periodo de tempo. Consulte os pars. 2-01 ao par. 2-03. A funcdo somente estara
ativa se o valor do parametro 2-02 for diferente de 0. '0' Iégico => Frenagem CC.
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[6] Parada - Ativo em 0
[8] Partida

[9] Partida por pulso
[10] Reversao

[11] Partida em Reversao
[12] Ativar partida direta
[13] Ativar partida reversa
[14] Jog

[15] Ref. predef. ligada
[16] Ref predefinida bit 0
[17] Ref predefinida bit 1
[18] Ref predefinida bit 2

M Guia de Programacao do FC300

Fungdo de Parada Inversa. Gera uma fungdo de parada quando o terminal selecionado passa do
nivel Iégico ‘1’ para ‘0". A parada é executada de acordo com o tempo de rampa selecionado (par.
3-42, par. 3-52, par. 3-62, par. 3-72).

NOTA!

Quando o conversor de freqliéncia esta no limite de torque e recebeu um co-
mando de parada, ele pode ndo parar por si proprio. Para assegurar que o
conversor de freqliéncia pare, configure uma saida digital para Lim.deTor-
que&Parada [27] e conecte esta saida digital a uma entrada digital que esteja
configurada como parada por inércia.

(Entrada 18 Digital Padrdo): Selecione a partida por meio de um comando de partir/parar. '1' ldgico
= partida, '0' l6gico = parada.

O motor dara partida se um pulso for aplicado durante 2 ms, no minimo. O motor para quando
Parada inversa for ativada.

(Entrada 19 Digital Padrdo). Muda o sentido de rotagdo do eixo do motor. Selecione o '1' Ldgico
para inverter. O sinal de reversdo s6 mudara o sentido da rotagdo. Ele ndo ativa a fungdo de partida.
Selecione 'nos dois sentidos', no par. 4-10, Sentido de Rotagdo do Motor. A fungdo ndo estd ativa
no processo de malha fechada.

Utilizada para partida/parada e para reversdao no mesmo fio. Ndo sdo permitidos sinais simultaneos
na partida.

Desacopla 0 movimento no sentido anti-horario e permite o sentido horario.
Desacopla 0 movimento no sentido horario e permite o sentido anti-horario.
(Entrada 29 Digital Padrdo): Utilize para ativar a velocidade de jog. Consulte o par. 3-11.

Alterna entre a referéncia externa e a referéncia predefinida. SupGe-se que Externa/predefinida[1]
tenha sido selecionada no par. 3-04. ‘0’ Idgico = referéncia externa ativa; ‘1’ Iégico = uma das oito
referéncias predefinidas esta ativa.

Os bits 0, 1 e 2 da Ref. predefinida permitem selecionar uma das oito referéncias predefinidas, de
acordo com a tabela a seguir.

Idéntico a Ref predefinida bit 0 [16].
Idéntico a Ref predefinida bit 0 [16].

Ref predefinida bit

Ref. predefinida 0
Ref. predefinida 1
Ref. predefinida 2
Ref. predefinida 3
Ref. predefinida 4
Ref. predefinida 5
Ref. predefinida 6
Ref. predefinida 7

HHEEHEEEOOOOIN
HEHEROOKKFEOO|—
HOMHOFHORO|IO

[19] Congelar ref
[20] Congelar saida
[21] Acelerar

86

Congela a referéncia real, que passa a ser agora o ponto de ativacdo/condicdo para que Acelerar e
Desacelerar possam ser usadas. Se Acelerar/desacelerar for utilizada, a alteracdo de velocidade
sempre seguira a rampa 2 (par. 3-51 e 3-52) no intervalo 0 ao par. 3-03 Referéncia Maxima.

Congela a freqiiéncia (em Hz) do motor, que agora passa a ser o ponto de ativacdo/condicdo para
a Aceleragao e Desaceleragdo a serem utilizadas. Se Acelerar/desacelerar for utilizada, a alteragdo
de velocidade sempre seguird a rampa 2 (par. 3-51 e 3-52) no intervalo 0 até o par. 1-23 Fregiiéncia
do Motor.

NOTA!

Quando Congelar saida estiver ativo, o conversor de freqiiéncia ndo poderd ser
parado por meio de um sinal de 'partida [8]' baixo. Pare o conversor de freqliéncia
por meio de um terminal programado para Paradp/inérc,reverso [2] ou Parad
inérc,Rst,rvrs.

Selecione Acelerar e Desacelerar se for requerido um controle digital de aumento/redugdo da ve-
locidade (potenciémetro do motor). Ative esta funcdo selecionando Congelar referéncia ou Congelar
saida. Quando Acelerar/ desacelerar estiver ativo por menos de 400 ms, a referéncia resultante sera
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aumentada de 0,1%. Se Aceleragdo/desaceleracdo estiver ativo, por mais de 400 ms, a referéncia
resultante seguira a configuragdo da rampa de aceleragdo/desaceleragdo, par. 3-x1 / 3-x2.

Shut down Catch up

Velocidade inalterada 0 0

Reduzida de % do valor 1 0

Aumentada de % do valor 0 1

Reduzida de % do valor 1 1

[22] Desacelerar Idéntico a Acelerar [21].

[23] Selegdo do bit 0 do setup 'Selg do bit 0 d setup’ ou 'Selg do bit 1 d setup' permitem escolher um dos quatro setups. Programe
o par. 0-10 Setup Ativo para Setup Multiplo.

[24] Selg do bit 1 d setup (Entrada 32 Padrao Digital): O mesmo que para o Selg do bit 0 d setup [23].

[26] Parada inv. precisa Aumente a duragdo do sinal de parada para assegurar uma parada precisa, independente da velo-
cidade.

Envia um sinal de parada inversa quando uma fungdo de parada precisa estiver ativada no par. 1-83
Fungdo de Parada Precisa.
A fungdo de parada inversa precisa esta disponivel nos terminais 18 ou 19.

[27] Partid/parad precis Utilizar quando Parada de rampa precisa [0] estiver selecionada, no par. 1-83 Fung¢éo de parada
precisa.
Velocidade 130BA220.10
[rpm,Hz]
Velocidade
Max
P 4-13
A = B+C
Velocidade
real do eixo +-—-- Inclinagdo
do motor compensada da
rampa
Sinal de partida ' (PO
Term 18[8]
(P 5-10)
Parada Precisa ) I
Term 19 [26]
(P 5-11)
[28] Catch up Aumenta o valor de referéncia na porcentagem (relativa) programada no par. 3-12.
[29] Slow down Diminui o valor de referéncia na porcentagem (relativa) programada no par. 3-12.
[30] Entrada do contador A fungdo de parada precisa, no par. 1-83, atua como Parada do contador ou parada de contador
de velocidade compensada com ou sem reset. O valor do contador deve ser programado no par.
1-84.
[32] Entrada de pulso Utilize a seqiiéncia de pulsos como referéncia ou como feedback. O escalonamento € feito no grupo
de par. 5-5*.
[34] Bit0 da rampa Permite selecionar uma das 4 rampas disponiveis, de acordo com a tabela a seguir.
[35] Bit 1 da rampa Idéntico ao bit 0 da Rampa
Bit de rampa predefinido 1 0
Rampa 1 0 0
Rampa 2 0 1
Rampa 3 1 0
Rampa 4 1 1
[36] FalhAlimnt-Ativ em 0 Ativa o par. 14-10 Falha da Rede Elétrica. A falha de rede elétrica, inversdo é ativada na situagdo
de '0' Ldgico.
[41] Parada Precisa por Pulso Inversa Envia um sinal de parada por pulso, quando uma fungdo de parada precisa estiver ativada no par.
1-83 Fungdo de Parada Precisa. A Fungao de parada precisa de pulso inversa estd disponivel nos
terminais 18 ou 19.
[55] Incremento DigiPot Sinal de INCREASE (Incremento) para a fungdo do Potenciometro Digital, descrita no grupo de

parametros 3-9*
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[56]

[57]
[60]
[61]
[62]
[63]
[64]
[65]
[70]
[71]
[80]

5-10 Terminal 18 Entrada Digital

Decremento DigiPot

Apagar Ref.DigiPot

Contador A

Contador A

Resetar Contador A

Contador B

Contador B

Resetar Contador B

Feedback de Freio Mecan.
Feedback de Freio Mecan. inv.

PTC Card 1

Dacfiti

Sinal de DECREASE (Decremento) para a fungdo do Potenciometro Digital, descrita no grupo de

Guia de Programacgao do FC300

parametros 3-9*

Limpa a referéncia do Potenciometro Digital, descrita no grupo de parametros 3-9*

(Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem incremental no contador do SLC.
(Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem decremental do contador do SLC.
Entrada para reinicializar o contador A.

(Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem incremental no contador do SLC.
(Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem decremental do contador do SLC.
Entrada para reinicializar o contador B.

Feedback de freio para aplicagdes de icamento

Feedback de freio invertido para aplicagdes de icamento

Todas as entradas digitais podem ser programadas para Cartdo do PTC 1 [80]. Entretanto, somente
uma Entrada Digital deve ser programada para esta opgao.

Option:
[81*

5-11 Terminal 19 Entrada Digital

Option:
[10] *

5-12 Terminal 27 Entrada Digital

Partida

Reversao

Funcdo:

Selecionar a fungdo a partir da faixa de entrada digital disponivel.

Funcdo:

Selecionar a fungdo a partir da faixa de entrada digital disponivel.

Option:
[21*

Paradp/inérc.inverso

Funcdo:

Selecionar a fungdo a partir da faixa de entrada digital disponivel.

5-13 Terminal 29 Entrada Digital
Option:

[14]*
[60]
[61]
[63]
[64]

Jog

Contador A (cresc)
Contador A (decresc)
Contador B (cresc)

Contador B (decresc)

Funcao:

Selecionar a fungdo a partir da faixa de entrada digital disponivel e as opgOes adicionais [60], [61],
[63] e [64]. Os contadores sdo utilizados nas fungbes do Smart Logic Control. Este parametro esta
disponivel somente no FC 302.

5-14 Terminal 32 Entrada Digital

Option:
[o1*

Sem operagdo

Funcao:

Selecionar a fungdo a partir da faixa de entrada digital disponivel.

5-15 Terminal 33 Entrada Digital

Option:

(o1 *
[60]
[61]
[63]
[64]

Sem operagao
Contador A (cresc)
Contador A (decresc)
Contador B (cresc)

Contador B (decresc)

Funcao:

Selecionar a fungdo a partir da faixa de entrada digital disponivel e as opgOes adicionais [60], [61],
[63] e [64]. Os contadores sdo utilizados nas fungdes do Smart Logic Control.
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5-16 Terminal X30/2 Entrada Digital

Option: Funcao:
[o] * Sem operagao Este parametro esta ativo quando o mddulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
freqliéncia.

Siga a fungdo estabelecida em 5-1*

5-17 Terminal X30/3 Entrada Digital

Option: Funcao:
[o] * Sem operagao Este parametro esta ativo quando o mddulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
freqiéncia.

Siga a fungdo estabelecida em 5-1*

5-18 Terminal X30/4 Entrada Digital

Option: Funcao:
[o] * Sem operagao Este parametro esta ativo quando o mddulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
freqliéncia.

Siga a fungdo estabelecida em 5-1*

5-19 Terminal 37 Parada Segura

Option: Funcao:

[1] * Alarme de Parada Segura Para o conversor de freqiiéncia por inércia quando a parada segura for ativada. Reset manual a
partir do LCP, entrada digital ou do fieldbus.

[3] Reset Automatico de Parada Segura Para o conversor de freqiiéncia por inércia quando a parada segura for ativada (term 37 desligado).
Quando o circuito de parada segura for restabelecido, o conversor de fregtiéncia continuara sem
reset manual.

[4] Alarme do PTC 1 Para o conversor de freqliéncia por inércia quando a parada segura for ativada. Reset manual a
partir do LCP, entrada digital ou do fieldbus. A opgdo de escolha 4 somente estara disponivel quando
o Cartdo do Termistor do PTC do MCB 112 estiver conectado.

[5] Adverténcia do PTC 1 Para o conversor de freqiiéncia por inércia quando a parada segura for ativada (term 37 desligado).
Quando o circuito de parada segura for restabelecido, o conversor de freqiiéncia continuara sem o
reset manual, a menos que uma Entrada Digital, programada para Cartdo de PTC 1 [80], ainda
estiver ativa. A opgao de escolha 5 somente estara disponivel quando o Cartdo do Termistor do PTC
do MCB 112 estiver conectado.

[6] PTC 1 & Relé A Esta escolha é utilizada quando o opcional PTC for disparado junto com um botdo de Parada, através
de um relé de Seguranga no T-37. Para o conversor de freqiiéncia por inércia quando a parada
segura for ativada. Reset manual a partir do LCP, entrada digital ou do fieldbus. A opgdo de escolha
6 somente estara disponivel quando o Cartdo do Termistor do PTC do MCB 112 estiver conectado.

[71 PTC 1 & Relé W Esta escolha é utilizada quando o opcional PTC for disparado junto com um botdo de Parada, através
de um relé de Seguranga no T-37. Para o conversor de freqiéncia por inércia quando a parada
segura for ativada (term 37 desligado). Quando o circuito de parada segura for restabelecido, o
conversor de freqliéncia continuara sem o reset manual, a menos que uma Entrada Digital, pro-
gramada para Cartdo de PTC 1 [80], (ainda) estiver ativa. A opgdo de escolha 7 somente estara
disponivel quando o Cartdo do Termistor do PTC do MCB 112 estiver conectado.

[8] PTC 1 & Relé A/W Esta escolha possibilita 0 uso de uma combinagdo de Alarme e Adverténcia. A opgdo de escolha 8
somente estara disponivel quando o Cartdo do Termistor do PTC do MCB 112 estiver conectado.

[9] PTC 1 & Relé W/A Esta escolha possibilita 0 uso de uma combinagdo de Alarme e Adverténcia. A opgdo de escolha 9
somente estara disponivel quando o Cartdo do Termistor do PTC do MCB 112 estiver conectado.

NOTA!
Quando Reset Automatico/Adverténcia estiver selecionado, o conversor de freqiiéncia abre para uma nova partida automatica.

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 89



3 Descricdes dos parametros

Dacfiti

Visdo geral de fungdes, alarmes e adverténcias

Fungdo

Sem Fungdo

Alarme de Parada Segura
Adverténcia de Parada Segura
Alarme do PTC 1

Adverténcia do PTC 1

PTC 1 & Relé A

PTC 1 & Relé W

PTC 1 & Relé A/W

PTC 1 & Relé W/A

N2
[0]
[17*
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
[8]
[9]

PTC Relé

- Parada Segura [A68]
- Parada Segura [W68]
Parada Segura do PTC 1 [A71] -

Parada Segura do PTC 1 [W71] -

Parada Segura do PTC 1 [A71] Parada Segura [A68]
Parada Segura do PTC 1 [W71] Parada Segura [W68]
Parada Segura do PTC 1 [A71] Parada Segura [W68]
Parada Segura do PTC 1 [W71] Parada Segura [A68]

W significa warning (adverténcia) e A significa alarme. Para obter mais informagdes, consulte Alarmes e Adverténcias, na segdo Solugéo de Problemas

do Guia de Design ou as Instrugdes Operacionais.

Uma falha perigosa relacionada com a Parada Segura emitird o Alarme:
Falha Perigosa [A72].

3.7.4 5-3* Saidas Digitais

Pardmetros para configurar as fungdes de saida para os terminais de saida. As 2 saidas de estado sélido sdo comuns aos terminais 27 e 29. Programe a

fungdo de E/S para o terminal 27, no par. 5-01 Modo do Terminal 27, e programe a fungdo de E/S para o terminal 29, no par. 5-02 Modo do Terminal

29. Estes parametros ndo podem ser ajustados enquanto o motor estiver em funcionamento.

[0]
(1]
[2]

[3]
[4]

[5]
[6]

[7]

[8]

[°]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]

90

Sem operagao
Ctrl pronto

Drive pront

Drive pto/ctrl rem

Ativo/sem adverténc.

VLT em funcionament

Rodand sem advrténc

Rodar faix-s/advrt

Func ref/sem advrt
Alarme
Alarme ou adverténcia

No limite de torque

Fora da faixa de corrente

Corrent abaix d baix

Corrent acima d alta

Fora da faixa de velocidade

Abaixo da veloc.baix
Acima da veloc.alta
Fora da faixa d feedb
Abaixo do feedb,baix
Acima do feedb,alto

Advrténc térmic

Padréo para todas as saidas digitais e saidas de relés
A placa de controle recebe tensdo de alimentagdo.

O conversor de freqliéncia esta pronto para entrar em funcionamento e aplica um sinal de alimen-
tagdo na placa de controle.

O conversor de freqliéncia esta pronto para funcionar e estd no modo Automatico Ligado.

Pronto para entrar em funcionamento. Nenhum comando de partida ou parada foi dado (partida/
desativado). Nao ha adverténcias.

O motor esta funcionando.

A velocidade de saida é maior que a velocidade programada no par. 1-81 Veloc. Min. p/ Fungéo na
Parada [RPM]. O motor esta funcionando e ndo ha adverténcias.

O motor esta funcionando dentro dos intervalos de corrente/velocidade, programadas no. par. 4-50
a0 4-53. Nao ha adverténcias.

O motor funciona na velocidade de referéncia.

Um alarme ativa a saida. Ndo ha adverténcias.

Um alarme ou uma adverténcia ativa a saida.

O limite de torque, programado no par. 4-16 ou par. 1-17, foi excedido.

A corrente do motor esta fora da faixa programada no par. 4-18.

A corrente do motor esta menor que a programada no par. 4-50.

A corrente do motor estéa maior que a programada no par. 4-51.

A freqliéncia de saida esta fora da faixa de freqiiéncia programada definida nos par. 4-50 e 4-51.
Velocidade de saida menor que a programada no par. 4-52.

Velocidade de saida maior que a programada no par. 4-53.

Feedback fora da faixa programada nos par. 4-56 e 4-57.

O feedback esta abaixo do limite programado no par. 4-56 Advert. de Feedb Baixo.
O feedback estéd acima do limite programado no par. 4-57 Advert. de Feedb Alto.

A adverténcia térmica é ativada quando a temperatura excede o limite no motor, conversor de
freqliéncia, resistor do freio ou no termistor.
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[22]

[23]

[24]

[25]

[26]

[27]

[28]
[29]
[30]

[31]

[32]

[33]

[40]
[41]
[42]
[45]

[46]

[47]

[51]
[55]
[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

[71]

[72]

Pront,s/advertTérm

Remot,ok,s/advTérm

Pronto, s/ sobre/subtensdo

Reversao

Bus OK

Lim.deTorque&Parada

Freio, s/advrténcia
Freio pront,sem falhs

Falha freio (IGBT)

Relé 123

Controle do freio mecanico

Parada segura ativada (somente no
FC 302)

Fora faixa da ref.

Abaixo ref.,baixa

Acima ref, alta

Ctrl. bus

Ctrl. bus, On se timeout

Ctrl. bus, 0 se timeout

Contrldo p/MCO
Saida pulso

Comparador 0

Comparador 1

Comparador 2

Comparador 3

Comparador 4

Comparador 5

Regra légica 0

Regra légica 1

Regra légica 2

Dacfiti

O conversor de freqliéncia estad pronto para funcionar e ndo ha nenhuma adverténcia de supera-
quecimento.

O conversor de freqiiéncia esta pronto para funcionar e esta no modo Auto On (Automatico Ligado).
N&o ha nenhuma adverténcia de superaquecimento.

O conversor de freqliéncia esta pronto para funcionar e a tensdo da rede esta dentro do intervalo
especificado (consulte a secdo Especificacoes Gerais).

Reverséo. '1' Ldgico, quando o sentido de rotacdo do motor for horario (SH). '0' Légico, quando o
sentido de rotagdo do motor for anti-horario (SAH). Se o motor ndo estiver girando, a saida seguira
a referéncia.

Comunicagdo ativa (sem timeout) por meio da porta de comunicagdo serial.

Utilize ao executar uma parada por inércia e em condigGes de limite de torque. Se o conversor de
frequiéncia recebeu um sinal de parada e esta operando no limite de torque, o sinal é um ‘0 ' Légico.

O freio esta ativo e ndo ha adverténcias.
O freio esta pronto para funcionar e ndo ha defeitos.

A saida é '1' Logico quando o IGBT do freio estiver em curto-circuito. Utilize esta fungdo para pro-
teger o conversor de freqiiéncia, se houver defeito nos moédulos de frenagem. Utilize a saida/relé
para desligar o conversor de freqiiéncia da rede elétrica.

O relé é ativado quando a Control Word [0] for selecionada no grupo de parametros 8-**,

Ativa o controle de um freio mecanico externo; consulte a descrigdo na secdo Controle do Freio
Mecénico e o grupo de par. 2-2*.

Indica que a parada segura no terminal 37 foi ativada.

Controla a saida através do bus. O estado da saida é programado no par. 5-90. O estado da saida
€ mantido, na eventualidade de um timeout do bus.

Controla a saida através do bus. O estado da saida é programado no par. 5-90. Na eventualidade
de timeout do bus, o estado da saida é programado para alto (Ligado).

Controla a saida através do bus. O estado da saida é programado no par. 5-90. Na eventualidade
de timeout do bus, o estado da saida é programado para baixo (Desligado).

Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 0 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 1 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 2 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 3 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 4 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 5 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 0 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra logica 1 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 2 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.
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[73] Regra légica 3 Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 3 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

[74] Regra lég 4 Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 4 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

[75] Regra l6g 5 Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 5 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

[80] Saida Digitl A do SLC Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada serd alta sempre que a Agdo do Smart Logic [38]
Defin said dig. A alta é executada. A saida sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [32] Defin
said dig. A baix for executada.

[81] Saida Digitl B do SLC Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada sera alta sempre que a Agdo do Smart Logic [39]
Defin said dig. A alta é executada. A entrada sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [33]
Defin said dig. A baix for executada.

[82] Saida Digitl C do SLC Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada serd alta sempre que a Agdo do Smart Logic [40]
Defin said dig. A alta é executada. A entrada sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [34]
Defin said dig. A baix for executada.

[83] Saida Digitl D do SLC Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada sera alta sempre que a Agdo do Smart Logic [41]
Defin said dig. A alta é executada. A entrada sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [35]
Defin said dig. A baix for executada.

[84] Saida Digitl E do SLC Consulte o par. 13-52 Acdo do SLC. A entrada serd alta sempre que a Agdo do Smart Logic [42]
Defin said dig. A alta é executada. A entrada sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [36]
Defin said dig. A baix for executada.

[85] Saida Digitl F do SLC Consulte o par. 13-52 Acdo do SLC. A entrada sera alta sempre que a Agdo do Smart Logic [43]
Defin said dig. A alta é executada. A entrada sera baixa sempre que a Acdo do Smart Logic [37]
Defin said dig. A baix for executada.

[120] Ref. local ativa A saida serd alta quando o par. 3-13 7jpo de Referéncia = [2] Local, ou quando o par. 3-13 7jpo
de Referéncia = [0] Dependnt d Hand/Auto e, ao mesmo tempo, o LCP estiver no modo Hand on
(Manual ligado).

[121] Ref. remota ativa A saida sera alta quando o par. 3-13 7jpo de Referéncia = Remoto [1] ou Dependnt d Hand/Auto
[0], enquanto o LCP estiver no modo [Auto on] (Automético ligado).

[122] Sem alarme Saida alta, quando ndo houver alarme presente.

[123] Comd partida ativo A saida sera alta quando houver um comando de Partida ativo (ou seja, por meio da conexdo do

barramento de entrada digital, ou [Hand on] ou [Auto on]), e se nenhum comando de Parada ou
de Partida estiver ativo.

[124] Rodando em Revrsdo Saida sera alta quando o conversor de freqliéncia estiver funcionando no sentido anti-horario (o
produto logico dos bits de status ‘em funcionamento’ AND (E) ‘reversao’).
[125] Drve modo manual A saida sera alta quando o conversor de freqiiéncia estiver no modo Hand on (Manual ligado) (con-

forme indicado pelo LED acima da tecla [Hand on]).

[126] Drve mod automat A saida sera alta quando o conversor de freqliéncia estiver em modo Hand on (Manual ligado)
(conforme indicado pelo LED acima da tecla [Auto on]).

5-30 Terminal 27 Saida Digital

As opgoes estdo descritas sob 5-3*.

5-31 Terminal 29 Saida Digital

As opgoes estdo descritas sob 5-3*.

Este parametro aplica-se somente ao FC 302.

5-32 Terminal X30/6 Saida Digital (MCB 101)

Option: Funcao:
[o] * Sem operagao Este parametro esta ativo quando o mddulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
freqliéncia.

Siga a fungdo estabelecida em 5-3*
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5-33 Terminal X30/7 Saida Digital (MCB 101)

Option: Funcao:
[0] * Sem operagao Este parametro esta ativo quando o mddulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
freqliéncia.

Siga a fungdo estabelecida em 5-3*

3.7.5 5-4% Relés

Pardmetros para configurar o timing e as fungdes de saida dos relés.
5-40 Relé de Funcdo
Option: Funcao:

O relé 1 esta incluido tanto no FC 301 como no FC 302. O relé 2 estd incluido somente no FC 302.

As opgOes do par. 5-40 sdo as mesmas do par. 5-3*, inclusive as opgGes 36 e 37.

Os relés 3, 4, 5 e 6 estdo incluidos no mddulo do opcional de Relé MCB 113. Os relés 7, 8 e 9 estdo
incluidos no médulo do opcional de Relé MCB 105. O MCT 10 suporta matriz de pardmetros para
selegdo dos relés. Ao definir do LCP, o relé real é exibido no visor.

[0] (Relé 1)
[1] (Relé 2)

[2] Relé 3

[3] Relé 4

[4] Relé 5

[5] Relé 6

[6] Relé 7

[7] Relé 8

[8] Relé 9

[36] Control word bit 11

[37] Control word bit 12

Option: Funcao:

Insira o atraso no tempo de desativagdo do relé. Selecione um dos relés mecanicos disponiveis e o
MCO 105, em uma fungdo matriz. Consulte o par. 5-40. Relés 3-6 estdo incluidos no MCB 112
(ATEX).

Matriz [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4]), Relé 6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

0,01 s* [0,01 - 600,00 s ]

1508A1/1.10
Evento |
Selecionado
Saida
do relé |
Atraso do Ligar Atraso do Desligar
P5-41 P 5-42
Evento
Selecionado
Saida
do relé
Atraso do Ligar
P 5-41
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5-42 Atraso de Desativacdo, Relé

Option: Funcao:
Inserir o atraso do tempo de corte do relé. Selecione um dos relés mecanicos disponiveis e o MCO
105, em uma fungdo matriz. Consulte o par. 5-40.

Matriz [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4]), Relé 6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

0,01 s* [0,01 - 600,00 s.]

130BA172.10

Evento J
Selecionado
Saida
do relé

Atraso do Atraso do

Ligar Desligar

P 5-41 P 5-42

Se a condigdo do Evento Selecionado mudar, antes do estado de ligado - ou desligado- do tempo-
rizador de atraso expirar, a saida do relé ndo é afetada.

3.7.6 5-5* Entrada de Pulso

Os parametros da entrada de pulso sdo utilizados para definir uma janela apropriada, para a area de referéncia de impulso, estabelecendo o escalonamento
e a configuragdo do filtro para as entradas de pulso. Os terminais de entrada 29 ou 33 funcionam como entradas de referéncia de freqiiéncia. Programe
o terminal 29 (par. 5-13) ou o terminal 33 (par. 5-15) para £ntrada de pulso [32]. Se o terminal 29 for utilizado como entrada, o par. 5- 01 deve ser
programado para £ntrada [0].

Ref. T5UBAL/6.1U
[RPM] “
Valor de
ref. 4
superior
P 5-53/ |
p 5-58 |
|
Valor de I
ref. |
inferior |
P 5-52/ T T -
p 5-57 Freq. baixa Freq. alta Entrade
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]
P 5-55 P 5-56
5-50 Term. 29 Baixa Freqiiéncia
Range: Funcdo:
100 Hz* [0 - 110.000 Hz] Insira o limite inferior da frequiéncia correspondente a velocidade inferior do eixo do motor (ou seja,

o valor inferior de referéncia) no par. 5-52. Refira-se ao diagrama nesta segdo.
Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

5-51 Term. 29 Alta Freqiiéncia

Range: Funcao:

100 Hz [0 - 110.000 Hz] Digite o limite superior da freqliéncia correspondente a velocidade superior do eixo do motor (ou
seja, o valor de referéncia superior) no par. 5-53.
Este parametro esta disponivel somente no FC 302.
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5-52 Term. 29 Ref./Feedb. Valor Valor
Range: Funcao:

0.000* [-1.000.000,000 até o par. 5-53]  Insira o limite inferior do valor de referéncia para a velocidade do eixo do motor [RPM]. Este é
também o minimo valor de feedback, consulte também o par. 5-57. Defina o terminal 29 para
entrada digital (par. 5-02 = entrada [0] (default) e par. 5-13 = valor aplicavel).

Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

5-53 Term. 29 Ref./Feedb. Valor Valor
Range: Funcao:

1500.000*%  [Par. 5-52 até 1.000.000,000] Insira o maior valor de referéncia [RPM] para a velocidade do eixo do motor e o maior valor de
feedback; veja também o par. 5-58. Selecione o terminal 29 como entrada digital (par. 5-02 =

entrada [0] (default) e par. 5-13 = valor aplicavel).
Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

5-54 Const de Tempo do Filtro de Pulso #29

Range: Funcao:

100 ms* [1-1.000 ms] Insira a constante de tempo do filtro de pulso. O filtro de pulsos amortece as oscilagdes do sinal de
feedback, o que é uma vantagem se houver muito ruido no sistema. Um valor alto de constante de
tempo redunda em um amortecimento melhor, porém, o tempo de atraso através do filtro também
aumenta. Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-55 Term. 33 Baixa Freqiiéncia
Range: Funcao:

100Hz* [0 - 110000 Hz] Inserir a baixa freqliéncia correspondente a velocidade baixa do eixo do motor (i.€., ao valor baixo
de referéncia) no par. 5-57.

5-56 Term. 33 Alta Freqiiéncia
Range: Funcdo:

100 Hz* [0 - 110.000 Hz] Insira a alta frequiéncia correspondente a velocidade alta do eixo do motor (i.€., ao valor alto de
referéncia) no par. 5-58.

5-57 Term. 33 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcdo:

0.000 * [-100.000,000 até o par. 5-58] Insira o valor de referéncia baixo [RPM] para a velocidade do eixo do motor. Este é também o valor
baixo de feedback, consulte também o par. 5-52.

5-58 Term. 33 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcdo:

1500.000*  [Par. 5-57 - 100.000,000] Digite o valor alto de referéncia [RPM] para a velocidade do eixo do motor. Consulte também o par.
5-53 Term. 29 Ref./Feedb. Valor. Alto.

5-59 Const de Tempo do Filtro de Pulso #33
Range: Funcao:

100 ms [1-1.000 ms] Insira a constante de tempo do filtro de pulso. O filtro passa-baixa reduz a influéncia das oscilagdes
sobre o sinal de feedback do controle, e as amortece.
Esta é uma vantagem, p.ex, se houver muito ruido no sistema. N&o se pode ajustar este parametro
enquanto o motor estiver em funcionamento.
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3.7.7 5-6* Saidas de Pulso

Estes parametros sdo usados para configurar saidas de pulso com suas funcGes e escalas. Os terminais 27 e 29 sdo alocados para saidas de pulso via
par. 5-01 e par. 5-02 respectivamente.

Valor de saida 130BA089.11
Valor de saida
alto S R
P 5-60(term27)
P 5-63(term29) |
: >
Freq. alta Saida
P 5-62(term27)  [Hz]
P 5-65(term29)

Opgdes para a leitura das variaveis de saida:

Parametros para configurar o escalonamento e as fungdes de saida, das saidas de pulso. As saidas
de pulso sdo atribuidas ao terminal 27 ou 29. Selecione a saida do terminal 27 no par. 5-01 e do
terminal 29 no par. 5-02.

[o] * Sem operagao

[45] Controle do bus
[48] Timeout de controle de bus
[51] Contrldo p/MCO
[100] Frequiéncia de saida
[101] Referéncia

[102] Feedback

[103] Corrente do motor
[104] Torque rel ao lim
[105] Torq rel ao nominal
[106] Poténcia

[107] Velocidade
[108] Torque
[109] Freq Saida Max

5-60 Terminal 27 Variavel da Saida d Pulso

Option: Funcao:
[0] Sem operagdo Selecionar a exibigdo desejada da saida do terminal 27.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

5-62 Freqiiéncia Maxima da Saida de Pulso #27

Range: Funcdo:
5000 Hz* [0 - 32000 Hz] Programe a freqiiéncia maxima para o terminal 27, correspondente a variavel de saida, selecionada
no par. 5-60.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.
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5-63 Terminal 29 Variavel da Saida d Pulso

Option: Funcao:
[o] * Sem operagdo Selecionar a exibicdo desejada da saida do terminal 29. Este parametro estd disponivel somente no
FC 302.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

5-65 Freqiiéncia Maxima da Saida de Pulso #29

Option: Funcao:
[5.000 Hz] 0 - 32.000 Hz Insira a freqiiéncia maxima para o terminal 29, correspondente a variavel de saida, selecionada no
*

par. 5-63.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-66 Terminal X30/6 Saida de Pulso Variavel

Option: Funcao:

[o] * Sem operagdo Selecione a variavel para leitura, escolhida no terminal X30/6.
N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento
Este parametro esta ativo quando o mddulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
freqiéncia.

5-68 Freq Max do Pulso Saida #X30/6

Range: Funcao:

5000Hz* [0 - 32000 Hz] Selecione a freqiiéncia maxima no terminal X30/6, relacionada a variavel de saida, no par. 5-66.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

Este parametro esta ativo quando o mddulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
frequiéncia.

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 97



3 Descricdes dos parametros M Guia de Programacgao do FC300

3.7.8 5-7* Entrad d Encdr-24V

Parametros para configurar o encoder de 24 V.

Conectar o encoder de 24 V aos terminais 12 (alimentagdo de 24 V CC), 32 (Canal A), 33 (Canal B) e 20 (GND). As entradas digitais 32/33 estarao ativas,
para as entradas de encoder, quando o encoder de 24 V for selecionado no par. 1-02 e par. 7-00. O encoder utilizado é do tipo 24 V, de dois canais (A
e B). Frequiéncia de entrada max.: 110 kHz.

Conexédo do Encoder no conversor de freqiiéncia

o 130BA090.11
[a]
>
< a 130BA646.10
o~ z L
+ < @S SH (Sentido Hordrio)
12|13]18]19(27|29|32(33|20|37 A

) e e [
O O[0]0|0|0|O

|C s 1][s |C 1][s |C s |C HO\

BLILILT]

A_,_\_,_\_,_ SAH (Sentido Anti-Horério)

Bl LILIL @ %
Encoder incremental de 24 V Comprimento maximo do cabo 5 m.

5-70 Term 32/33 Pulsos por Revolugao

Range: Funcao:

Codificador de 24V ou 10-30V

1024PPR*  [128 - 4096 PPR] Programe os pulsos do encoder por rotagdo do eixo do motor. Ler o valor correto do encoder.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-71 Term 32/33 Sentido do Encoder

Option: Funcao:
Altere o sentido da rotagdo do encoder detectado, sem mudar a fiagdo do encoder.

[o] * Sentido horario programa o canal A, a 90° (graus elétricos), em atraso com relagdo ao canal B, na rotagdo do eixo
do encoder no sentido horario.

[1] Sentido anti-horario programa o canal A, a 90° (graus elétricos), em adiantamento com relagdo ao canal B, na rotagdo
do eixo do encoder no sentido horario.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

3.7.9 5-9*Bus Controlado

Este grupo de parametros seleciona saidas digitais e de relé através da programagdo do fieldbus.

5-90 Ctrl Bus Digital&Relé
Option: Funcao:

[0] * 0 - FFFFFFFF Este parametro mantém o estado das saidas digitais e dos relés, que € controlado pelo barramento.
Um '1' Iégico indica que a saida esta alta ou ativa.
Um '0" 1dgico indica que a saida esta baixa ou inativa.

98 MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300 M 3 Descricdes dos parametros

Bit 0 Terminal 27 Saida Digital

Bit 1 Terminal 29 Saida Digital

Bit 2 Terminal X 30/6 Saida Digital

Bit 3 Terminal X 30/7 Saida Digital

Bit 4 Terminal de saida do Relé 1

Bit 5 Terminal de saida do Relé 2

Bit 6 Terminal de saida do Relé 1 do Opcional B
Bit 7 Terminal de saida do Relé 2 do Opcional B
Bit 8 Terminal de saida do Relé 3 do Opcional B
Bit 9-15 Reservados p/ terminais futuros

Bit 16 Terminal de saida do Relé 1 do Opcional C
Bit 17 Terminal de saida do Relé 2 do Opcional C
Bit 18 Terminal de saida do Relé 3 do Opcional C
Bit 19 Terminal de saida do Relé 4 do Opcional C
Bit 20 Terminal de saida do Relé 5 do Opcional C
Bit 21 Terminal de saida do Relé 6 do Opcional C
Bit 22 Terminal de saida do Relé 7 do Opcional C
Bit 23 Terminal de saida do Relé 8 do Opcional C
Bit 24-31 Reservados p/ terminais futuros

5-93 Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus
Range: Funcao:

0%* [0.00 - 100.00%] Programe a freqiiéncia de saida transferida para o terminal de saida 27 quando este terminal estiver
configurado como 'Controlado pelo Bus', no par. 5-60 [45].

5-94 Saida de Pulso #27 [Hz] Predefinicao do Timeout
Range: Funcao:

.00% .00 - .00% rograme a saida de freqiiéncia transferida para o terminal de saida 27, quando este terminal estiver
0.00%* [0.00 - 100.00%] P ida de freqliéncia transferid terminal de saida 27 do este terminal esti
configurado como 'Timeout de Ctrl Bus', no par. 5-60 [48]. E é detectado um timeout.

5-95 Saida de Pulso #29 Ctrl Bus

Range: Funcao:

0%* [0.00 - 100.00%] Programe a freqiiéncia de saida transferida para o terminal de saida 29 quando este terminal estiver
configurado como 'Controlado pelo Bus', no par. 5-60 [45].
Este parametro aplica-se somente ao FC 302.

5-96 Saida de Pulso #29 Predefinicao do Timeout
Range: Funcao:

0.00%* [0.00 - 100.00%] Programe a saida de freqtiéncia transferida para o terminal de saida 29, quando este terminal estiver
configurado como 'Timeout de Ctrl Bus', no par. 5-60 [48]. E é detectado um timeout.
Este parametro aplica-se somente ao FC 302.
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3.8 Parametros: Entrada/Saida Analogica
3.8.1 6-** Entrad/Said Analdg

Grupo de parametros para a configuragdo das entradas e saidas analdgicas.

3.8.2 6-0* Modo E/S Analogico

As entradas analdgicas podem ser alocadas livremente a uma tensdo (FC 301: 0..10 V, FC 302: 0..+/- 10V) ou entrada de corrente (FC 301/302: 0/4..20
mA).

NOTA!
Os termistores podem ser conectados a uma entrada analdgica ou entrada digital.

6-00 Timeout do Live Zero

Range: Funcdo:

10 s* [1-995] Inserir o periodo de tempo do Timeout do Live Zero. O Tempo de Timeout do Live Zero esta ativo
para as entradas analdgicas, ou seja, terminal 53 ou 54, alocado para a corrente e utilizado como
fontes de referéncia ou de feedback. Se o sinal de referéncia, associado a entrada de corrente
selecionada, cair abaixo de 50% do valor programado no par. 6-10, par. 6-12, par. 6-20 ou par.
6-22, durante um periodo de tempo superior aquele programado no par. 6-00, a fungdo selecionada
no par. 6-01sera ativada.

6-01 Funcao Timeout do Live Zero

Option: Funcao:
Selecione a fungdo do timeout. A fungdo programada no par. 6-01 sera ativada se o sinal de entrada
do terminal 53 ou 54 estiver abaixo de 50% do valor dos par. 6-10, par. 6-12, par. 6-20 ou par.
6-22, pelo periodo de tempo definido no par. 6-00. Se diversos timeouts ocorrerem simultanea-
mente, o conversor de freqliéncia prioriza as fungdes de timeout da seguinte maneira:

1. Par. 6-01 Fungdo Timeout do Live Zero
2. Par. 5-74 Funcgdo Perda do Encoder

3. Par. 8-04 Fungdo Timeout de Controle

[0] * Off (Desligado)

[1] Congelar Saida Congelada no valor atual

[2] Parada Substituida por uma parada

[3] Jogging Substituida pela velocidade de jog

[4] Velocidade max. Substituida pela velocidade max.

[5] Parada e desarme Substituida pela parada com desarme subseqiiente

3.8.3 6-1* Entrada Analdgica 1

Parémetros para configurar o escalonamento e os limites da entrada analdgica 1 (terminal 53).

100 MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Dacfiti

Guia de Programacao do FC300

Ref./Fesdback §
[RPM] §
Par 8=xx 1500
'Valor de Ref./ _|
Feedb. Alfo’
1200
900 7
600
300 -
Par B=xx
'Valor de Ref./ 150
Feedb. Baixo” I
Ex. i " ) 6\—, JEN_
Par 6- ar 6-xx
'T::do x;qlxu' ou "Tens3o Ala" ou Entrada analdgice
‘Corrente Balxa' *Corrente Alia’

6-10 Terminal 53 Tensao Baixa
Range:
0,07 V*

Funcdo:

[FC 301: 0 V até par. 6-11]
[FC 302: -10 V até o par. 6-11]

Insira o valor de tensdo baixa. Este valor de escalonamento da entrada analdgica deve corresponder
ao valor de referéncia minimo, programado no par. 6-14 Consulte também a segdo Tratamento de
Referéncias.

6-11 Terminal 53 Tensao Alta
Range:
10,0 V*

Funcdo:

[Par. 6-10 até 10,0 V] Insira o valor de tensdo alta. Este valor da gradagdo da entrada analdgica deve corresponder ao

valor alto de referéncia /feedback, programado no par. 6-15.

6-12 Terminal 53 Corrente Baixa
Range:
0,14 mA*

Funcdo:

[0,0 até o par. 6-13 mA] Digite o valor de corrente baixa. Este sinal de referéncia deve corresponder ao valor de referéncia

minimo, programado no par. 3-02. O valor deve ser programado em >2 mA, a fim de ativar a Fungdo
de Timeout do Tempo do Live Zero, no par. 6-01.

6-13 Terminal 53 Corrente Alta
Range:
20,0 mA*

Funcao:

[ Par. 6-12 até - 20,0 mA] Insira o valor de corrente alta que corresponde ao referéncia/feedback alto, programado no par.

6-15.

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Baixo Valor

Range: Funcdo:
0,000 Uni-  [-1.000.000,000 ao par. 6-15] Insira o valor de gradagdo da entrada analdgica que corresponda ao valor de baixa tensdo/baixa
dade* corrente, programado no par. 6-10 e par. 6-12.

6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcdo:
1.500,000 [Par. 6-14 até 1.000.000,000] Insira o valor de escalonamento da entrada analdgica que corresponde ao valor de feedback de
Unidade* referéncia maximo, programado nos par. 6-11 e 6-13.

6-16 Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro
Funcao:

Range:

0,001s* [0,001 - 10,000 s] Insira a constante de tempo. Esta é uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de primeira
ordem, para eliminar o ruido elétrico no terminal 53. Um valor de constante de tempo alta melhora
0 amortecimento, porém, aumenta também o atraso através do filtro.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

3.8.4 6-2* Entrada Analdgica 2

Parémetros para configurar o escalonamento e os limites da entrada analdgica 2 (terminal 54).
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6-20 Terminal 54 Tensao Baixa

Range: Funcao:
0,07 v* [FC 301: 0 V até par. 6-11] Digite o valor de tensdo baixa. Este valor de escalonamento da entrada analdgica deve corresponder
[FC 302: -10 V até o par. 6-11] ao valor de referéncia minimo, programado no par. 3-02. Consulte também a secdo Tratamento de
Referéncias.
6-21 Terminal 54 Tensao Alta
Range: Funcdo:
10,0 v* [Par. 6-20 até 10,0 V] Insira o valor de tenséo alta. Este valor da gradacdo da entrada analdgica deve corresponder ao

valor de referéncia /feedback alto programado no par. 6-25.

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa
Range: Funcao:

,14 m ,0 até o par. 6-23 m igite o valor de corrente baixa. Este sinal de referéncia deve corresponder ao valor de referéncia

0,14 mA* 0,0 até 6-23 mA Digit lor d te baixa. Este sinal de referéncia d d lor de referénci
minimo, programado no par. 3-02. O valor deve ser programado em >2 mA, a fim de ativar a Fungdo
de Timeout do Tempo do Live Zero, no par. 6-01.

6-23 Terminal 54 Corrente Alta

Range: Funcdo:
20,0 mA*  [Par. 6-22 até - 20,0 mA] Insira o valor de corrente alta que corresponde ao valor alto de referéncia/feedback, programado
no par. 6-25.

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcdo:

0,000 Uni-  [-1.000.000,000 até o par. 6-25]  Insira o valor de escalonamento do sinal da entrada analdgica que corresponde ao valor de feedback
dade* de referéncia minimo, programado no par. 3-02.

6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcdo:
1.500,000 [Par. 6-24 até 1.000.000,000] Insira o valor de escalonamento da entrada analdgica que corresponde ao valor de feedback de
Unidade* referéncia maximo, programado no par. 3-03.

6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro
Range: Funcdo:

0,001s* [0,001 - 10,000 s] Insira a constante de tempo. Esta é uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de primeira
ordem, para eliminar o ruido elétrico no terminal 54. Um valor de constante de tempo alta melhora
0 amortecimento, porém, aumenta também o atraso através do filtro.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

3.8.5 6-3* Entrada Analdgica 3 (MCB 101)

Grupo de parametros para configurar a escala e os limites da entrada analdgica 3 (X30/11), posicionada no mddulo do opcional MCB 101.

6-30 Term. X30/11 Tensao Baixa
Range: Funcao:

0,07 v* [0 até o par. 6-31] Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/
feedback baixo (programado no par. 6-34).

6-31 Term. X30/11 Tensao Alta

Range: Funcao:

10,0 v* [Par. 6-30 até 10,0 V] Define o valor de gradacdo da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/feedback
alto (programado no par. 6-35).
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6-34 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcao:

0,000 Uni-  [-1.000.000,000 até o par. 6-35]  Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/
dade* feedback baixo (programado no par. 6-30).

6-35 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:
1.500,000  [Par. 6-34 até 1.000.000,000] Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da tenséo alta
Unidade (programado no par. 6-31).

6-36 Term. X30/11 Constante Tempo do Filtro
Range: Funcao:

0,001s* [0,001 - 10,000 s] Uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de 1* ordem, para eliminar o ruido elétrico no
terminal X30/11.
O par. 6-36 ndo pode ser alterado enquanto o motor estiver funcionando.

3.8.6 6-4* Entrada Analdgica 4 (MCB 101)

Grupo de parametros para configurar a escala e os limites da entrada analdgica 4 (X30/12), posicionada no mddulo do opcional MCB 101.

6-40 Term. X30/12 Tensao Baixa
Range: Funcdo:

0,7 V¥ [0 até o par. 6-41] Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/
feedback baixo programado no par. 6-44.

6-41 Term. X30/12 Tensao Alta
Range: Funcdo:

10,0 v* [Par. 6-40 até 10,0 V] Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/
feedback alto, programado no par. 6-45.

6-44 Term. X30/12 Ref./Feedb. Baixo Valor

Range: Funcdo:
Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da tensdo
baixa programado no par. 6-40

0,000 Uni-  [-1.000.000,000 até o par. 6-45]
dade*

6-45 Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcdo:
1.500,000 [Par. 6-44 até 1.000.000,000] Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da tensdo
Unidade* alta, programado no par. 6-41.

6-46 Term. X30/12 Constante Tempo do Filtro
Range: Funcdo:

0,001s* [0,001 - 10,000 s] Uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de 1* ordem, para eliminar o ruido elétrico no
terminal X30/12.
O par. 6-46 ndo pode ser alterado enquanto o motor estiver funcionando.

3.8.7 6-5* Saida Analégica 1

Pardmetros para configurar o escalonamento e os limites da entrada analdgica 1, ou seja, Terminal 42. As saidas analdgicas sdo saidas de corrente: 0/4
—20 mA. O terminal comum (terminal 39) é o mesmo terminal e esta no mesmo potencial elétrico das conexdes dos terminais comuns analdgico e digital.
A resolugdo na saida analdgica € de 12 bits.
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6-50 Terminal 42 Saida

M Guia de Programacao do FC300

Option:

[0]
[52]
[53]
[100]
[101]

[102]
[103]

[104]
[105]

[106]
[107]
[108]
[109]
[130]
[131]

[132]
[133]

[134]
[135]
[136]
[137]
[138]
[139]

[140]

[141]
[142]
[150]

104

Sem operagao

MCO 305 0-20 mA

MCO 305 4-20 mA
Freqliéncia de saida 0-20 mA

Referéncia 0-20 mA

Feedback

Corrente do motor 0-20 mA

Torque rel. ao lim 0-20 mA

Torq rel ao torque nominal do motor
0-20 mA

Poténcia 0-20 mA
Velocidade 0-20 mA
Ref. de Torque 0-20 mA
Freq Max Saida 0-20 mA
Freq. saida 4-20 mA

Referéncia 4-20 mA

Feedback 4-20 mA

Corr. motor 4-20 mA

% torg. lim 4-20 mA
% torg.nom 4-20 mA
Poténcia 4-20 mA
Velocidade 4-20 mA
Torque 4-20 mA

Ctrl. bus 0-20 mA

Ctrl. bus 4-20 mA

Ctrl bus 0-20mA t.o.
Ctrl bus 4-20mA t.o.
Freq Max Saida 4-20 mA

Funcdo:

Selecione a fungdo do Terminal 42 como uma saida de corrente analdgica. Dependendo da selegdo
a saida sera ou 0-20 mA ou 4-20 mA de saida. O valor da corrente pode ser lido no LCP par. 16-65.

Quando ndo ha sinal na saida analdgica.

0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.

Par. 3-00 [Min - Max] 0% = 0 mA; 100% = 20 mA
Par 3-00 [-Max - Méx] -100% = 0 mA; 0% = 10 mA; +100% = 20 mA

O valor é obtido do par. 16-37. A max. corrente do Inversor (160% da corrente) é igual a 20 mA.
Exemple: corrente norm do Inversor (11 kW) = 24 A. 160 % = 38.4 A. Corrente norm do motor =
22 A Leitura 11.46 mA.

20 MAX22 A
3844 l46mA
Caso a corrente norm do motor for igual a 20 mA, a definigdo de saida do par. 6-52 sera:
/ x 100
VET pax 38.4 X100
7 = 22 =175%
MotorNo i

A definigdo de torque esta relacionada com a definigdo no par. 4-16 Limite de torque

O torque esta relacionado com a definigdo de torque do motor.

Obtido do par. 1-20.

Obtido do par. 3-03 Referéncia maxima. 20 mA = valor no par. 3-03
Referéncia de torque relacionada a 160% do torque.

Em relagdo ao par. 4-19 Freq. max de saida

0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA

Par. 3-00 [Min-Max] 0% = 4 mA; 100% = 20 mA
Par 3-00 [-Max-Max] -100% = 4mA; 0% = 12 mA; +100% = 20 mA

O valor é obtido do par. 16-37. A max. corrente do Inversor (160% da corrente) é igual a 20 mA.
Exemple: corrente norm do Inversor (11 kW) = 24 A. 160 % = 38.4 A. Corrente norm do motor =
22 A Leitura 11.46 mA.

16 mMAx22 A
W =9.17 mA
Caso a corrente norm do motor for igual a 20 mA, a definicdo de saida do par. 6-52 sera:
/ x 100
VET pax 38.4 X100
7 = 5> =175%
MotorNo i

A definigdo de torque esta relacionada com a definigdo no par. 4-16 Limite de torque
A definicdo de torque é relacionada a definicdo de torque do motor.

Obtido do par. 1-20

Obtido do par. 3-03 Referéncia maxima. 20 mA = Valor no par. 3-03.

Referéncia de torque relacionada a 160% do torque.

Um valor de saida dos dados de processo do fieldbus. A saida funcionara independentemente de
fungGes internas no conversor de freqliéncia.

Um valor de saida dos dados de processo do fieldbus. A saida funcionara independentemente de
fungBes internas no conversor de frequiéncia.

O par. 4-54 define o comportamento da saida analdgica no caso de timeout do barramento.
O par. 4-54 define o comportamento da saida analdgica no caso de timeout do barramento.

Em relagdo ao par. 4-19 Freq. max de saida.
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6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida

Range: Funcao:
Veja o desenho abaixo para maiores detalhes.

0%* [0 — 200%] Graduar para saida minima (0 ou 4 mA) do sinal analdgico selecionado no terminal 42.
Programe o valor para ser a porcentagem da faixa total da variavel selecionada no par. 6-50.

6-52 Terminal 42 Escala Maxima de Saida

Range: Funcao:

100 %* [000 — 200%] Gradue a saida maxima do sinal analdgico selecionado no terminal 42. Programe o valor maximo

da saida do sinal de corrente. Gradue a saida para fornecer uma corrente menor que 20 mA, de
fundo de escala; ou 20 mA, em uma saida abaixo de 100% do valor maximo do sinal. Se 20 mA for
a corrente de saida desejada, em um valor entre 0 - 100% da saida de fundo de escala, programe
o valor porcentual no parametro, ou seja, 50% = 20 mA. Se um nivel de corrente, entre 4 e 20 mA,
for desejado em saida maxima (100%), calcule o valor porcentual da seguinte maneira:

20 mA | corrente mdaxima desejada x 100 % 2

je.10 mA - ]—0X100 - 200%

o

Corrente

[mA] “

130BA075.1C

20

s
[ -

b
)
.

»
T T -
0% Escala de Escala de 100% Sinal de saida

saida saida analdgico
analdgica analdgica ex:. Velocidade
baixa alta [RPM]

P 6-51 P 6-52

6-53 Terminal 42 Ctrl Saida Bus

Range: Funcao:

0.00%* [0.00 — 100.00 %] Mantém o nivel da Saida 42, se controlada pelo barramento.
6-54 Terminal 42 Predef. Timeout Saida

Range: Funcdo:

0.00%* [0.00 — 100.00 %] Mantém o nivel predefinido da Saida 42.

No caso de um timeout do bus e se uma fungdo timeout for selecionada no par. 6-50, a saida sera
predefinida neste nivel.

3.8.8 6-6* Saida Analodgica 2 (MCB 101)

As saidas analdgicas sdo saidas de corrente: 0/4 - 20 mA. O terminal comum (terminal X30/8) é o mesmo terminal e potencial elétrico para conexdo do
comum analdgico. A resolugdo na saida analdgica é de 12 bits.

6-60 Terminal X30/8 Saida
Option: Funcao:

Selecionar a fungdo do Terminal X30/8 como uma saida de corrente analdgica. Dependendo da
selegdo a saida sera ou 0-20 mA ou 4-20 mA de saida. O valor da corrente pode ser lido no LCP

par. 16-65.
[0] Sem operagdo Quando ndo ha sinal na saida analdgica.
[52] MCO 305 0-20 mA
[53] MCO 305 4-20 mA
[100] Freqliéncia de saida 0-20 mA 0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.
[101] Referéncia 0-20 mA Par. 3-00 [Min - Max] 0% = 0 mA; 100% = 20 mA
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[102]
[103]

[104]
[105]

[106]
[107]
[108]
[109]
[130]
[131]

[132]
[133]

[134]
[135]
[136]
[137]
[138]
[139]

[140]

[141]
[142]
[150]

Feedback

Corrente do motor 0-20 mA

Torque rel. ao lim 0-20 mA

Torq rel ao torque nominal do motor

0-20 mA
Poténcia 0-20 mA
Velocidade 0-20 mA

Ref. de Torque 0-20 mA
Freq Max Saida 0-20 mA

Freq. saida 4-20 mA

Referéncia 4-20 mA

Feedback 4-20 mA

Corr. motor 4-20 mA

% torg. lim 4-20 mA
% torg.nom 4-20 mA
Poténcia 4-20 mA
Velocidade 4-20 mA
Torque 4-20 mA

Ctrl. bus 0-20 mA

Ctrl. bus 4-20 mA

Ctrl bus 0-20mA t.o.
Ctrl bus 4-20mA t.o.

Freq Max Saida 4-20 mA

Dacfiti

Par 3-00 [-Max - Max] -100% = 0 mA; 0% = 10 mA; +100% = 20 mA

O valor é obtido do par. 16-37. A max. corrente do Inversor (160% da corrente) é igual a 20 mA.
Exemple: corrente norm do Inversor (11 kW) = 24 A. 160 % = 38.4 A. Corrente norm do motor =
22 A Leitura 11.46 mA.

20 mAx22 A
38.4 A

Caso a corrente norm do motor for igual a 20 mA, a definigdo de saida do par. 6-62 sera:

=11.46 mA

/ X100
VLT rax 38.4 x 100
= BAXI0 75w

/
MotorNo i

A definigdo de torque esté relacionada com a definigdo no par. 4-16 Limite de torque

O torque esta relacionado com a definicdo de torque do motor.

Obtido do par. 1-20.

Obtido do par. 3-03 Referéncia maxima. 20 mA = valor no par. 3-03
Referéncia de torque relacionada a 160% do torque.

Em relagdo ao par. 4-19 Freq. max de saida

0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA

Par. 3-00 [Min-Max] 0% = 4 mA; 100% = 20 mA
Par 3-00 [-Max-Max] -100% = 4mA; 0% = 12 mA; +100% = 20 mA

O valor é obtido do par. 16-37. A max. corrente do Inversor (160% da corrente) € igual a 20 mA.
Exemple: corrente norm do Inversor (11 kW) = 24 A. 160 % = 38.4 A. Corrente norm do motor =
22 A Leitura 11.46 mA.

16 mA x22 A
38.4 A

Caso a corrente norm do motor for igual a 20 mA, a definigdo de saida do par. 6-62 sera:

=9.17 mA

/ X100
VLT max _38.4x100

22

7 =175%
MotorNorm

A definigdo de torque esta relacionada com a definigdo no par. 4-16 Limite de torque
A definigdo de torque é relacionada a definicdo de torque do motor.

Obtido do par. 1-20

Obtido do par. 3-03 Referéncia maxima. 20 mA = Valor no par. 3-03.

Referéncia de torque relacionada a 160% do torque.

Um valor de saida dos dados de processo do fieldbus. A saida funcionara independentemente de
fungOes internas no conversor de freqléncia.

Um valor de saida dos dados de processo do fieldbus. A saida funcionara independentemente de
fungBes internas no conversor de freqiiéncia.

O par. 4-54 define o comportamento da saida analdgica no caso de timeout do barramento.
O par. 4-54 define o comportamento da saida analdgica no caso de timeout do barramento.

Em relagdo ao par. 4-19 Freq. méx de saida.

6-61 Term. X30/8 Escala Minima de Saida

Range:
0%*

106

[0.00 - 200 %]

Funcdao:

Gradua a saida minima do sinal analdgico selecionado no terminal X30/8. Gradua o valor minimo,
como uma porcentagem do valor maximo do sinal, ou seja, deseja-se que 0 mA (ou 0 Hz) corres-
ponda a 25% do valor de saida maximo e, entdo, programa-se 25%. O valor nunca pode ser maior
que a programagao correspondente no par. 6-62, se este valor estiver abaixo de 100%.

Este parametro esta ativo quando o médulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
frequiéncia.
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6-62 Term. X30/8 Escala Max. de Saida

Range: Funcao:

100%* [0.00 - 200 %] Gradua a saida maxima do sinal analdgico, selecionado no terminal X30/8. Gradue o valor no ma-
ximo valor desejado da saida do sinal de corrente. Gradue a saida para fornecer uma corrente menor
que 20 mA, de fundo de escala, ou 20 mA em uma saida abaixo de 100% do valor maximo do sinal.
Se 20 mA for a corrente de saida desejada, em um valor entre 0 - 100% da saida de fundo de escala,
programe o valor porcentual no parametro, ou seja, 50% = 20 mA. Se um nivel de corrente, entre
4 e 20 mA, for desejado em saida maxima (100%), calcule o valor porcentual da seguinte maneira:

20 mA | corrente mdxima desejada x 100 %

20-4
10

i.e.10 mA : x 100 = 160 %
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3.9 Parametros: Controladores

3.9.1 7-** Controladores

Grupo de parametros para configurar os controles de aplicacgo.

3.9.2 7-0* Contrl. PID de Veloc

Parémetros para configurar o controle do PID de velocidade.

7-00 Fonte do Feedb. do PID de Veloc

Option:

[0]

(1]
[2]
[3]
[4]
[5]

Funcao:

Selecione o encoder para feedback de malha fechada.

O feedback pode originar-se em um encoder diferente (tipicamente como parte da prdpria aplica-
¢do) do feedback do encoder do préprio motor, selecionado no par. 1-02.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

1-02 Feedbck.Flux Motor (somente
para o FC 302)

Encoder de 24 V
MCB 102

MCB 103

MCO encoder 1
MCO encoder 2

NOTA!

Se forem utilizados encoders diferentes (somente no caso do FC 302) para os parametros das configuragdes de rampa dos seguintes
grupos de parametros: 3-4%, 3-5%, 3-6*, 3-7* e 3-8%*, devem ser ajustados de acordo com a relagdo das engrenagens entre os dois
encoders.

7-02 PID de Velocidad

Range:
Relaciona-
do a potén-
cia

Funcao:

[0.000 - 1.000] Insira o ganho proporcional do controlador de velocidade. O ganho proporcional amplifica o erro
(ou seja, o desvio entre o sinal de feedback e o set-point) Este parametro € utilizado com o par.
1-00 Malha aberta veloc. [0] e Malha fech. veloc. [1]. O controle rapido € obtido em amplificacdo
alta. Entretanto, se a amplificagdo for excessivamente grande, o processo pode tornar-se instavel.
Se a selegdo for xxx.xxx, use este pardmetro. Se a selegdo for xxx.xxxx, use o par. 3-83.

7-03 Tempo de Integracgao do PID de velocid.

Range:

8,0 ms*

108

Funcao:

[2,0 - 20.000,0 ms] Insira o tempo de integrag@o do controlador de velocidade, que determina o tempo que o controle
interno do PID leva para corrigir o erro. Quanto maior o erro, mais rapido é o aumento do ganho.
O tempo de integragdo provoca um atraso no sinal e, conseqiientemente, um efeito de amorteci-
mento e pode ser utilizado para eliminar erros continuos de velocidade. Obtém-se um controle
rapido por meio de um tempo de integragdo curto, muito embora, se este tempo for curto demais,
0 processo pode tornar-se instavel. Um tempo de integracdo excessivamente longo desativa a acdo
de integracdo, redundando em desvios maiores em relagdo a referéncia requerida, uma vez que o
regulador de processo levara mais tempo para corrigir erros. Este parametro é utilizado com os
controles de Malha aberta veloc. [0] e Malha fech. veloc. [1], programados no par. 1-00 Modo
Configuration.
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7-04 Velocidade do Tempo do Diferencial do PID

Range: Funcao:

Relaciona-  [0.0 - 200.0 ms] Insira o tempo de diferenciacdo do controlador de velocidade. O diferenciador ndo responde a um
do a potén- erro constante. Ele fornece um ganho proporcional a taxa de variagdo do feedback de velocidade.
cia Quanto mais rapido o erro mudar, maior sera o ganho do diferenciador. O ganho é proporcional a

velocidade de variagdo dos erros. A configuragdo deste parametro em zero, desativa o diferenciador.
Este parametro € utilizado com o par. 1-00, opgdo Malha fech. veloc. [1].

7-05 Limite do Ganho Diferencial do PID de velocidade
Range: Funcao:

5.000* [1.0 - 20.0] Programe um limite para o ganho fornecido pelo diferenciador. Como o ganho diferencial aumenta

nas freqiiéncias mais altas, limitar o ganho pode ser recomendavel. Por exemplo, programar uma
conexdo-D pura, em freqiiéncias baixas, e uma conexdo-D constante, nas freqiiéncias mais altas.
Este parametro € utilizado com o par. 1-00, opgdo Malha fech. veloc. [1].

7-06 Velocidade do Tempo do Filtro Passa-baixa do PID

Range: Funcao:

10.0 ms* [1.0 - 100.0 ms] Programe uma constante de tempo para o filtro passa baixa do controle de velocidade. O filtro passa
baixa melhora o desempenho em regime estavel e amortece as oscilagdes do sinal de feedback.
Esta é uma vantagem se houver muito ruido no sistema; veja a ilustragdo a seguir. Por exemplo,
se for programada uma constante de tempo (T) de 100 ms, a freqiiéncia de corte do filtro passa-
-baixa sera 1/0,1 = 10 RAD/s, correspondendo a (10/2 x n) = 1,6 Hz. O regulador do PID somente
regula um sinal de feedback que varia menos de 1,6 Hz, em freqiiéncia. Se a variagdo da freqiiéncia
do sinal de feedback for superior a 1,6 Hz, o regulador PID ndo responde.
ConfiguragBes praticas do Par 7-06, efetuadas a partir do nimero de pulsos por revolugdo do en-

coder:
PPR do Encoder Par. 7-06
512 10 ms
1024 5ms
2048 2 ms
4096 1ms

Observe que uma filtragem rigorosa pode ser prejudicial para o desempenho dindmico.
Este parametro é utilizado com o controle do par. 1-00 Ma/ha fech. veloc. [1] e Torque [2].
O tempo de filtro em fluxo sem sensor deve ser ajustado para 3-5 ms.

Fagdback

Sinal de feedback interrompido

Feedback

Sinal de feedback filtrade

1752828500 0.6 1 (Seg.)
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7-07 Velocidade PID Feedback Relacao de Transmissao da Engrenagem
Range: Funcao:
1.0000* [0.0001-32.0000]

|
|
|
n2 :
r |
I i
1
Jim

Par 7-07 = 1.00 Par 7-07 = n1/in2

130BA871.10

7-08 Fator Feed Forward PID Veloc
Range: Funcao:

0%* [0 - 500%] O sinal de referéncia contorna o controlador de velocidade de acordo com um valor especificado.
Este recurso aumenta o desempenho dinamico da malha de controle de velocidade.

3.9.3 7.1* Controle PI de Torque

Pardmetros para configurar o controle de torque PI no torque de malha aberta (par. 1-00).

7-12 Ganho Proporcional do PI de Torque
Range: Funcdo:

100%* [0 - 500%] Inserir o valor do ganho proporcional para o controlador do torque. A selegdo de um valor alto faz
com que o controlador reaja mais rapido. Uma programagdo excessivamente alta causa instabilidade
no controlador.

7-13 Tempo de Integracao PI do Torque

Range: Funcdo:

0.020 s* [0.002-2.000 s] Inserir o tempo de integragdo do controlador do torque. A selegdo de um valor baixo faz com que
o controlador reaja mais rapido. Uma configuragdo excessivamente baixa redunda em instabilidade
do controle.

3.9.4 7-2* Feedb. do Ctrl. de Processo

Selecione as fontes de feedback para o Controle do PID de Processo e como esse feedback devera ser tratado.

7-20 Fonte de Feedback 1 PID de Processo
Option: Funcao:

O sinal de feedback efetivo é composto pela soma de até dois sinais de entrada diferentes.
Selecione qual entrada do conversor de freqiiéncia deve ser tratada como fonte do primeiro desses
sinais. O segundo sinal de entrada é definido no par. 7-22.

[o] * Sem fungdo
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(1]
[2]
[3]

[4]
[7]
[8]

7-22 Fonte de Feedback 2 PID de Processo

Entrada analdgica 53
Entrada analdgica 54

Entrad d freqiénc 29 (somente para
o FC 302)

Entrad d frequiénc 33
Entr. Anal. X30/11
Entr. Anal. X30/12

M 3 Descricdes dos parametros

Option:

[oy*
(1]
[2]
[3]

[4]
[7]
[8]

Sem fungao
Entrada analdgica 53
Entrada analégica 54

Entrad d freqiiénc 29 (somente para
o FC 302)

Entrad d frequiénc 33
Entr. Anal. X30/11
Entr. Anal. X30/12

Funcao:

O sinal de feedback efetivo é composto pela soma de até dois sinais de entrada diferentes. Selecione
qual entrada do conversor de frequiéncia deve ser tratada como fonte do segundo desses sinais. O
primeiro sinal de entrada é definido no par. 7-21.

3.9.5 7-3* Ctrl. PID de Processo

Pardmetros para configurar o controle do PID de Processo.

7-30 Controle Normal/Inverso do PID de Proc

Option:

[o1*
(1]

Normal

Inverso

Funcdo:

Os controles normal e inverso sdo implementados introduzindo-se a diferenca entre o sinal de re-
feréncia e o sinal de feedback.

Programa o controle de processo para aumentar a freqtiéncia de saida.

Programa o controle de processo para diminuir a freqiéncia de saida.

7-31 Anti Windup PID de Proc

Option:
(o3 *
[1]

Off (Desligado)
On (Ligado)

Funcao:
Cessa a regulagdo de um erro, quando a freqiiéncia de saida ndo puder mais ser ajustada.

Continua a regulagdo de um erro, inclusive quando a freqliéncia de saida ndo puder ser aumentada
ou diminuida.

7-32 Valor Inicial do Ctrir do PID de Proc

Range:
0 RPM*

[0 a 6.000 RPM]

Funcao:

Insira a velocidade do motor a ser alcangada como um sinal inicial, para o comego do controle de
PID. Quando a energia for chaveada, o conversor de freqiiéncia comegara a acelerar e, em seguida,
a funcionar sob o controle da velocidade de malha aberta. Posteriormente, quando a velocidade de
partida do PID de Processo for atingida, o conversor de freqiiéncia passara o controle para o PID

de Processo.

7-33 Ganho Proporcional do PID de Proc

Range:
0,01 N/A*

[0,00 - 10,00 N/A]

Funcdo:

Insira o0 ganho proporcional do PID. O ganho proporcional multiplica o erro entre o ponto de defi-
nigdo e o sinal de feedback.
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7-34 Tempo de Integr. do PID de Proc

Range: Funcao:
10.000,00 [0.01 - 10000.00] Insira o tempo de integragdo do PID. O integrador fornece um ganho crescente, enquanto houver
s* um erro constante entre o ponto programado e o sinal de feedback. O tempo de integragdo é aquele

requerido pelo integrador para alcangar o mesmo ganho que o ganho proporcional.

7-35 Tempo de Difer. do PID de Proc
Range: Funcao:

0,00 s* [0,00 - 10,00 s] Insira o tempo de diferencial do PID. O diferenciador ndo responde a um erro que for constante,
porém, gera um ganho somente quando houver uma variagdo no erro. Quanto menor o tempo

diferencial do PID tanto maior sera o ganho do diferenciador.

7-36 Limite do Ganho Dif. do PID de Processo

Range: Funcao:

5,0 N/A* [1,0 - 50,0 N/A] Insira um limite para o ganho do diferenciador (GD). Se ndo houver um limite, 0 GD aumentara
quando ocorrerem mudangas rapidas. Limite o GD para obter um ganho de diferenciador puro, em

mudangas lentas, e um ganho constante de diferenciador, para mudancas rapidas.

7-38 Fator do Feed Forward PID de Proc.
Range: Funcao:

0%* [0 - 500%] Insira o fator de avango (FF - feed forward) do PID. O fator FF envia uma fragdo constante do sinal

de referéncia, para contornar o controle do PID de modo que este controle afete somente a fragdo
restante do sinal de controle. Qualquer alteragdo neste parametro terd um efeito direto na veloci-
dade do motor. Quando o fator FF é ativado, ele gera menos flutuages no sinal e uma dinamica
alta, ao alterar o setpoint. O Par. 7-38 esta ativo quando o par. 1-00 Modo Configuragéo estiver
programado para [3] Processo.

7-39 Larg Banda Na Refer.
Range: Funcdo:

5%* [0 - 200%] Inserir a Largura Banda Na Referéncia. Quando o Erro de Controle do PID (a diferenga entre a
referéncia e o feedback) for menor que o valor programado neste parametro, o bit de status Na
Referéncia sera alto, ou seja, =1.
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3.10 Parametros: Comunicagoes e Opcionais

3.10.1 8-** Com. e Opcionais

Grupo de parametros para configurar as comunicagdes e opcionais.

3.10.2 8-0* Programac Gerais

ConfiguragBes gerais para comunicagdes e opcionais:

8-01 Tipo de Controle

Option: Funcao:
A configuragdo neste parametro prevalece sobre as dos par. 8-50 a 8-56.
[o] * Digital e Control Wrd Controle utilizando a entrada digital e a control word.
[1] Somente Digital Controle utilizando somente as entradas digitais.
[2] Somente Control Word Controle utilizando somente a control word.

8-02 Origem do Controle

Selecione a fonte da control word: uma das duas interfaces seriais ou um dos quatro opcionais instalados. Durante a energizagao inicial o conversor
de frequiéncia programa automaticamente este parametro para Opcional A [3], se ele detectar um opcional de fieldbus valido instalado no slot A. Se
0 opcional for removido, o conversor de freqiiéncia detecta uma alteragdo na configuragdo, reprograma o par. 8-02 com a configuracdo padrdo FC
RS5485, e em seguida, desarma. Se um opcional for instalado ap6s a energizagdo inicial, a configuragdo do par. 8-02 ndo ira alterar, porém o conversor
de frequiéncia desarmara e exibira: Alarme 67 Opcional Modificadbo.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

Option: Funcao:
[0] Nenhum

[1] RS485 do FC

[2] USB do FC

[3] Opcional A

[4] Opcional B

[5] Opcional CO

[6] Opcional C1

[30] Can externo

8-03 Tempo de Timeout da Control Word

Range: Funcdo:

1.0s* [0.1 - 18000.0 s] Insira o tempo maximo esperado entre a recepgdo de dois telegramas consecutivos. Se este tempo
for excedido, é indicativo de que a comunicagdo serial foi interrompida. A fungdo selecionada no
par. 8-04 Fungdo Timeout da Control Wordsera entdo executada. O contador de timeout é disparado
por uma control word valida.

8-04 Funcado Timeout da Control Word

Selecione a fungdo do timeout. A fungdo de timeout é ativada quando a atualizagdo da control word falhar, durante o intervalo de tempo especificado
no par. 8-03 7empo de Timeout da Control Word.

- Off[0]: Restabelecer o controle através do barramento serial (Fieldbus ou padrdo), utilizando a control word mais recente.
- Congelar saida [1]: A freqiéncia de 'Congelar saida' até que a comunicagdo se restabelega.

- Parar[2]: Parar com o reinicio automatico quando a comunicagdo for restabelecida.

- Jogging [3]: Fazer o motor funcionar na freqiiéncia de JOG, até que a comunicacdo seja restabelecida.

- Freq. max. [4]: O motor funciona na freqiiéncia maxima, até que a comunicagdo seja restabelecida.
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- Parar e desarmar[5]: Parar o motor, em seguida, reinicializar o conversor de frequiéncia para reiniciar: pelo fieldbus pelo botdo Reset no LCP,
ou por uma entrada digital.

- Selecionar setup 1-4[7] - [10]: Esta opgdo altera o setup, no restabelecimento da comunicagdo, depois de um timeout de control word. Se
a comunicagdo for restabelecida, cancelando o timeout, o par. 8-05 Fungéo Final do Timeout define se deve restabelecer o setup, ativo antes
do timeout, ou manter o setup estabelecido pela fungdo timeout. Observe a seguinte configuragdo necessaria para modificar o setup depois
de um timeout: Programe o par. 0-10 Setup Ativo para Setup Muiltiplo [9], e selecione a conexdo relevante definida no par. 0-12 Este Setup
€ dependente de.

Option: Funcao:
[o] * Off (Desligado)
[1] Congelar Saida

[2] Parada

[3] Jogging

[4] Méx.do Velocidade
[5] Parada e desarme
[7] Selecionar setup 1
[8] Selecionar setup 2
[9] Selecionar setup 3
[10] Selecionar setup 4

8-05 Funcao Final do Timeout

Option: Funcao:
Selecione a agdo apds receber uma control word valida, depois de um timeout. Este parametro esta
ativo somente quando o par. 8-04 estiver programado para [Setup 1-4].

[0] Reter setup Retém o setup selecionado no par. 8-04 e exibe uma adverténcia, até que o par. 8-06 alterne. Em
seguida, o conversor de freqiiéncia restabelece o seu setup original.

[1] * Retomar setup Restabelece o setup que estava ativo antes do timeout.

8-06 Reset do Timeout da Control Word

Selecione Reinicializar[1] para retornar o conversor de freqliéncia ao setup original, imediatamente, ap6s um timeout da control word. Quando o valor

é programado para Reinicializar [1], o conversor de freqiiéncia executa o reset e, em seguida, reverte imediatamente para a configuragdo Ndo reini-
cializar[0].

Selecionar Ndo reinicializar [0] para manter o setup especificado no par. 8-04, opgoes Selecionar setup 1 a 4, imediatamente apds um timeout da
control word.

Este parametro esta ativo somente quando Reter setup [0] foi selecionado no par. 8-05 Fungéo Final do Timeout.

Option: Funcao:
[o] * Nao reinicializar
[1] Reinicializar

8-07 Trigger de Diagndstico

Option: Funcao:
Este parametro ativa e controla a fungdo de diagndsticos do conversor de freqiiéncia, e permite a
expansdo dos dados do diagndstico para 24 bytes.

NOTA!
Ele esta relacionado somente ao Profibus.

- Desativado [0]: N&do enviar os dados do diagndstico estendido, mesmo se eles surgirem
no conversor de freqiiéncia.

- Disparar em alarmes [1] : Enviar os dados do diagndstico estendido quando um ou mais
alarmes aparecerem em alarm no par. 16-90 ou 9-53).
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- Disp alarm/advertn. [2]: Enviar os dados do diagnéstico estendido se um ou mais alarmes
ou adverténcias aparecerem em alarme no par. 16-90 ou 9-53 ou em adverténcia par.
16-92.

O contetdo da estrutura do diagndstico estendido é o seguinte:

Byte Contelido Descricdo
0-5 Dados do Diagndstico DP Dados do Diagnostico DP Padrdo
Padrdo
6 Comprim. do PDU xx Cabecalho dos dados do diagndstico estendido
7 Tipo de status = 0x81 Cabegalho dos dados do diagndstico estendido
8 Slot =0 Cabecalho dos dados do diagndstico estendido
9 Info de status = 0 Cabegalho dos dados do diagndstico estendido
10-13 Par. 16-92 VLT Warning word do VLT
14 -17 16-03 Status word Status Word
18 -21 16-90 Alarm word Alarm word do VLT
22-23 9-53 Warning Word do Pro- Warning word de comunicagdo (Profibus)
fibus

A ativagdo dos diagndsticos pode provocar um aumento de trafego no barramento. As fungdes de
diagndstico ndo sdo suportadas por todos os tipos de fieldbus.

[0] * Desativado
[1] Disparar em alarmes
[2] Disp alarm/advertnc.

3.10.3 8-1* Prgrmac¢Cntrl Word

Pardmetros para configurar o perfil da control word dos opcionais.

8-10 Perfil da Control Word

Selecione a interpretagdo da control word e status word que corresponda ao fieldbus instalado. Somente as selegoes validas para o fieldbus, instalado

no slot A, serdo visiveis no display do LCP.

Para orientagGes sobre a selegdo do Perfil do FC[0] e Perfil do PROFIdrive [1], consulte a segdo Comunicagdo serial via Interface RS 485.

Para outras orientagdes sobre a selegao do Perfil do PROFIdrive[1], ODVA[5] e o CANopen DSP 402[7], consulte as Instrugdes Operacionais relativas
ao fieldbus instalado.

Option: Funcao:
[0] * Perfil do FC

[1] Perfil do PROFIdrive

[5] ODVA

[7] CANopen DSP 402

8-13 Status Word STW Configuravel

Option: Funcao:
Este parametro ativa a configuragdo dos bits 12 — 15, na status word.
[0] Sem fungao
[1] * Perfil padrdo A fungdo do bit corresponde a do padrdo de perfil selecionado no par. 8-10.
[2] Somente Alarme 68 Programado somente no caso de um Alarme 68.
[3] Desarme exceto Alarm 68 Programado no caso de um desarme, exceto se o desarme for executado por um Alarme 68.
[10] T18 Status da DI
[11] T19 Status da DI
[12] T27 Status da DI
[13] T29 Status da DI
[14] T33 Status da DI
[15] T33 Status da DI
[16] T37 Status da DI O bit indica o status do terminal 37.

“0” indica que T37 esta baixo (parada segura)
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“1” indica que T37 esta alto (normal)

[21] Advrténc térmic

[30] Falha freio (IGBT)
[40] Fora faixa da ref.
[60] Comparador 0

[61] Comparador 1

[62] Comparador 2

[63] Comparador 3

[64] Comparador 4

[65] Comparador 5

[70] Regra légica 0

[71] Regra légica 1

[72] Regra légica 2

[73] Regra logica 3

[74] Regra l6g 4

[75] Regra l6g 5

[80] Saida digital A do SL
[81] Saida digital B do SL
[82] Saida digital C do SL
[83] Saida digital D do SL
[84] Saida digital E do SL
[85] Saida digital F do SL

8-14 Control Word Configuravel CTW

Option: Funcao:
Selegdo do bit 10 da control word se estard ativo baixo ou ativo alto
[0] Nenhum
[1] * Perfil padrdo
[2] CTW Valida, ativa baixa

3.10.4 8-3* Config Port de Com

Parémetros para configurar a Porta FC.

8-30 Protocolo

Option: Funcao:

[0] * FC

[1] FC MC Selecionar o protocolo para a porta do FC (padrao).
[2] Modbus RTU

8-31 Endereco
Range: Funcao:

1* [1-126] Insira o enderego para a porta do FC (padrdo).
Intervalo valido: 1 - 126.

8-32 Baud rate da porta do FC

Option: Funcao:
[0] 2400 Baud
[1] 4800 Baud
[2] * 9600 Baud
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[3] 19200 Baud
4] 38400 Baud
[5] 57600 Baud
[6] 76800 Baud
[7] 115200 Baud Selegdo da taxa baud para a porta do FC (padrao).

8-35 Atraso Minimo de Resposta
Range: Funcao:

10 ms* [1-500 ms] Especifique o tempo de atraso minimo entre o recebimento de uma solicitacdo e a transmissdo de
uma resposta. E o tempo utilizado para contornar os atrasos de retorno do modem.

8-36 Atraso Max de Resposta Atraso Max de Resposta
Range: Funcao:

. ms - 10. ms specifique um tempo de atraso méximo permitido entre a transmissdo de uma solicitagdo e o
5.000 ms* [1-10.000 ms] E ifi t de at axi itido ent t issao d licitagai
recebimento da resposta. Exceder este atraso causara um timeout da control word.

8-37 Atraso Max Inter-Caractere

Range: Funcao:

25 ms* [0 - 30 ms] Especifique o maximo intervalo de tempo permitido entre a recepcdo de dois bytes. Este parametro
ativa o timeout, se a transmissdo for interrompida.

Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-30 estiver programado para protocolo FC MC

[1].

8-40 Conj. Protocolo MC do FC

Option: Funcao:
[1] * Telegrama padrdo 1
[200] Telegrama personalizado Permite o uso de telegramas liviemente configuraveis ou telegramas padrao para a porta do FC.

3.10.5 8-5* Digital/Bus

Parametros para configurar a fusdo da control word do Digital/Bus.

8-50 Selegao de Parada por Inércia

Option: Funcao:
Selecione o controle da fungdo de parada por inércia, por meio dos terminais (entrada digital) e/ou
pelo barramento.

[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] E Légico

[3]* OU Ldgico
NOTA!

Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver programado para [0] Digital e control word.

8-51 Selecao de Parada Rapida

Option: Funcao:

[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] E Légico

[31* OU Ldgico Selecionar o controle da fungdo de Parada Rapida, por meio dos terminais (entrada digital) e/ou

pelo barramento.
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NOTA!
Este parametro estd ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver
programado para [0] Digital e control word.

8-52 Selecao de Frenagem CC

Option: Funcao:
Selecione o controle do freio CC por meio dos terminais (entrada digital) e/ou pelo fieldbus.
[0] Entrada digital
[1] Bus
[2] E Logico
[3]* OU Ldgico
NOTA!

Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver programado para [0] Digital e control word.

8-53 Selecdo da Partida

Option: Funcao:
Selecione o controle da fungdo partida do conversor de fregliéncia, através dos terminais (entrada
digital) e/ou através do fieldbus.

[0] Entrada digital

[1] Bus Ativa o comando Partida, se este for transmitido através da porta de comunicaggo serial ou do
opcional de fieldbus.

[2] E Ldgico Ativa o comando Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente através
de uma das entradas digitais.

[3]* OU Légico Ativa o comando de Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma
das entradas digitais.

NOTA!

Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver programado para [0] Digital e control word.

8-54 Selecao da Reversao

Selecione o controle da fungdo da reversdo do conversor de freqiiéncia, através dos terminais (entrada digital) e/ou através do fieldbus.

Selecione Bus [1] para ativar o Comando reversdo, através da porta de comunicagdo serial ou do opcional de fieldbus.

Se for selecionada Ldgica £[2], deve-se ativar o Comando reversdo, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente por meio de
uma das entradas digitais.

Selecione Ldgica OU[3] para ativar o Comando reversdo, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma das entradas digitais.

Option: Funcao:
[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] E Ldgico

[3]* OU Ldgico

NOTA!
Este parametro estd ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver
programado para [0] Digital e control word.
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8-55 Selecao do Setup

Option: Funcao:
Selecione o controle da selegdo do setup do conversor de freqiiéncia, através dos terminais (entrada
digital) e/ou pelo fieldbus.

[0] Entrada digital
[1] Bus Ativa a selegdo do setup através da porta de comunicagdo serial ou do opcional do fieldbus.
[2] E Ldgico Ativa a selegdo do setup, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente através
de uma das entradas digitais.
[3]* OU Légico Ativa a selegdo do setup, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma das
entradas digitais.
NOTA!

Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver programado para [0] Digital e control word.

8-56 Selecao da Referéncia Pré-definida

Option: Funcao:
Escolha o controle da selegdo da Referéncia Predefinida do conversor de fregiiéncia, através dos
terminais (entrada digital) e/ou através do fieldbus.

[0] Entrada digital

[1] Bus Ativa a selecdo da Referéncia Predefinida, através da porta de comunicagdo serial ou do opcional
do fieldbus.

[2] E Légico Ativa a selegdo da Referéncia Predefinida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adi-
cionalmente através de uma das entradas digitais.

[3]* OU Ldgico Ativa a escolha da Referéncia Predefinida, através do fieldbus/porta de comunicagéo serial, OU
através de uma das entradas digitais.

NOTA!

Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01, 7jpo de Controle, estiver programado para [0] Digital e control word.

3.10.6 8-9* Bus Jog

Parémetros para configurar o Barramento do Jog.

8-90 Velocidade de Jog 1 via Bus

Range: Funcdo:
100 RPM* [0 até o par. 4-13 RPM] Insira a velocidade de jog. Esta é uma velocidade de jog fixa, ativada através da porta serial ou do
fieldbus.

8-91 Velocidade de Jog 2 via Bus
Range: Funcdo:

200 RPM* [0 até o par. 4-13 RPM] Inserir a velocidade de jog. Esta é uma velocidade de jog fixa ativada através da porta serial ou do
p Jog Jog p
opcional de fieldbus.
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3.11 Parametros: Profibus
3.11.1 9-** Profibus

Grupo de parametros para todos os parametros especificos do Profibus.

9-00 Setpoint
Range: Funcao:

0* [0-65535] Este parametro recebe a referéncia ciclica da Classe Mestre 2. Se a prioridade de controle estiver
programada para Mestre Classe 2, a referéncia do conversor de freqiiéncia é adotada deste para-
metro, enquanto que a referéncia ciclica sera ignorada.

9-07 Valor Real
Range: Funcao:

0* [0-65535] Este parametro fornece o MAV para um Mestre Classe 2. O pardmetro € valido se a prioridade estiver
programada para Mestre Classe 2.

9-15 Configuracao de Gravar do PCD

Matriz [10]

Nenhum

3-02 Referéncia Minima

3-03 Referéncia Maxima

3-12 Valor de Catch Up/Slow Down

3-41 Tempo de Aceleragdo da Ram-
pal

3-42 Tempo de Desaceleragdo da
Rampa 1

3-51 Tempo de Aceleragdo da Ram-
pa 2

3-52 Tempo de Desaceleragdo da
Rampa 2

3-80 Tempo de Rampa do Jog

3-81 Tempo de Rampa da Parada
Rapida

4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor
[RPM]

4-13 Lim. Superior da Veloc do Motor
[RPM]

4-16 Limite de Torque do Modo Mo-
tor

4-17 Limite de Torque do Modo Ge-
rador

7-28 Feedback Minimo

7-29 Feedback Maximo

8-90 Velocidade de Jog 1 via Bus
8-91 Velocidade de Jog 2 via Bus
16-80 CTW 1 do Fieldbus

16-82 REF 1 do Fieldbus

34-01 PCD 1 Gravar no MCO
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34-02 PCD 2 Gravar no MCO
34-03 PCD 3 Gravar no MCO
34-04 PCD 4 Gravar no MCO
34-05 PCD 5 Gravar no MCO
34-06 PCD 6 Gravar no MCO
34-07 PCD 7 Gravar no MCO
34-08 PCD 8 Gravar no MCO
34-09 PCD 9 Gravar no MCO
34-10 PCD 10 Gravar no MCO

M 3 Descricdes dos parametros

Selecione os parametros a serem atribuidos ao PCD 3 até 10 dos telegramas. A quantidade de PCDs
disponiveis depende do tipo de telegrama. Os valores nos PCDs de 3 até 10 serdo entdo gravados
nos parametros selecionados, como valores de dados. Alternativamente, pode-se especificar um
telegrama padrdo de Profibus no par. 9-22.

9-16 Configuracao de Leitura do PCD

Selecione os parametros a serem atribuidos ao PCD 3 até 10 dos telegramas. O nimero de PCDs disponiveis depende do tipo de telegrama. Os PCDs

de 3 a 10 contém os valores reais dos dados dos parametros selecionados. Para os telegramas de Profibus padrdo, consulte o par. 9-22.

Matriz [10]

Nenhum

16-00 Control Word

16-01 Referéncia [Unidade]
16-02 Referéncia %

16-03 Status Word

16-04 Valor Real Principal [Unidade]
16-05 Valor Real Principal [%]
16-09 Leitura Personalizada
16-10 Poténcia [kW]

16-11 Poténcia [hp]

16-12 Tens&o do Motor

16-13 Freqliéncia

16-14 Corrente do Motor

16-16 Torque [Nm]
16-17 Velocidade [RPM]

16-18 Térmico Calculado do Motor
16-19 Sensor de Temperatura KTY
16-21 Angulo de Fase

16-30 Tens&o do Barramento CC
16-32 Energia de Frenagem /s

16-33 Energia de Frenagem /2 min
16-34 Temp. do Dissipador de Calor

16-35 Térmico do Inversor
16-38 Estado do SLC

16-39 Temp. do Control Card
16-50 Referéncia Externa
16-51 Referéncia de Pulso
16-52 Feedback [Unidade]
16-53 Referéncia do DigiPot
16-60 Entrada Digital
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16-62 Entrada Analdgica 53

16-64 Entrada Analdgica 54

16-66 Saida Digital [bin]

16-68 Entr. de Freq. 33 [Hz]

16-70 Saida de Pulso 29 [Hz]

16-84 StatusWord do Opcional d Co-
municagado [Binario]

16-90 Alarm Word

16-92 Warning Word

16-94 Status Word Estendida

34-21 PCD 1 Leitura a partir do MCO

34-23 PCD 3 Leitura a partir do MCO

34-25 PCD 5 Leitura a partir do MCO

34-27 PCD 7 Leitura a partir do MCO

34-29 PCD 9 Leitura a partir do MCO

34-40 Entradas Digitais

34-50 Posigdo Real

34-52 Posigdo Real do Mestre

34-54 Posicéo do Indice do Mestre

34-56 Erro de Rastreamento

34-58 Velocidade Real

34-60 Status do Sincronismo

34-62 Status do Programa
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9-18 Endereco do N6
Range: Funcao:

126* [0 - 126] Insira o enderego da estagdo neste pardmetro ou, alternativamente, na chave de hardware. Para
ajustar o enderego da estagdo no par. 9-18, a chave de hardware deve estar programada com 126
ou 127 (ou seja, todas as chaves programadas para ‘on’ (ligada)). Do contrario, o parametro exibira
a configuragdo real da chave.

9-22 Selecao de Telegrama

Exibe a configuragdo do telegrama do Profibus.

Option: Funcao:

[1] Telegrama padrdo 1

[101] PPO 1

[102] PPO 2

[103] PPO 3

[104] PPO 4

[105] PPO 5

[106] PPO 6

[107] PPO 7

[108] * PPO 8 Somente leitura.

9-23 Parametros para Sinais

Matriz [1000]
Somente leitura

Este parametro contém uma lista de sinais disponiveis que podem ser selecionados nos par. 9-15
e 9-16.

9-27 Edicao do Parametro

Option: Funcao:

Pode-se editar parametros por intermédio do Profibus, da Interface RS485 padrdo ou do LCP.
[0] Desativado Desativa a edigdo pelo Profibus.
[1]* Ativado Ativa a edigdo pelo Profibus.

9-28 Controle de Processo

Option: Funcao:
O controle do processo (configuragdo da Control Word, referéncia de velocidade e dados do pro-
cesso) € possivel através do Profibus ou do fieldbus padrdo, porém, ndo de ambos simultaneamente.
O controle local é sempre possivel por meio do LCP. O controle, via controle de processo, € possivel
ou pelos terminais ou pelo fieldbus, dependendo das programagoes dos par. 8-50 a 8-56.

[0] Desativado Desativa o controle de processo por intermédio do Profibus e ativa esse controle de processo por
meio do fieldbus padrdo ou de Profibus Classe Mestre 2.

[1] * Ativar mestreCiclico Ativa o controle de processo por intermédio do Profibus Classe Mestre 1 e o desativa por meio do
fieldbus padrdo ou do Profibus Classe Mestre 2.

9-44 Contador da Mens de Defeito
Range: Funcdo:

0* [0-65535] Este parametro exibe o nimero de eventos de erro armazenados nos par. 9-45 e 9-47. A capacidade
maxima do buffer é de oito eventos de erro. O buffer e o contador sé@o zerados pelo reset ou pela
energizagdo.
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9-45 Codigo do Defeito

Range: Funcao:

0* [0-0] Este buffer contém a alarm word de todos os alarmes e adverténcias que ocorreram, desde o ultimo
reset ou energizagdo. A capacidade maxima do buffer é de oito eventos de erro.

9-47 N9 do Defeito

Range: Funcao:

0* [0-0] Este buffer contém o niimero de alarmes (p.exemplo, 2 para erro de live zero, 4 para perda de fase
da rede elétrica), para todos os alarmes e adverténcias que ocorreram desde o Ultimo reset ou

energizacdo. A capacidade maxima do buffer é de oito eventos de erro.

9-52 Contador da Situacao do defeito

Range: Funcao:

0* [0 - 1000] Exibe o nimero de eventos de erro que ocorreram desde o Ultimo reset de energizagdo.

9-53 Warning Word do Profibus
Option: Funcao:
Este parametro exibe adverténcias de comunicagdo do Profibus. Consulte as Instrugdes Operacio-

nais do Profibus para descrigdo detalhada.

Somente leitura

=

Significado:

Conexdo com o mestre DP ndo esta ok

N&o usado

O FDL (Camada da conexao de Dados do Fieldbus) ndo esta ok
Recebido comando de limpar dados

Valor real ndo esté atualizado

Pesquisa da Baudrate

O PROFIBUS ASIC ndo esta transmitindo
Inicializagdo do PROFIBUS ndo esta ok
Conversor de freqliéncia esta desarmado.

Erro interno de CAN

10 Os dados de configuragdo do PLC estdo errados.
11 ID errado enviado pelo PLC

12 Ocorreu erro interno

13 Nao configurado

14 Timeout ativo

15 Adverténcia 34 ativa

voNoUu s wN - Ol

9-63 Baud Rate Real
Option: Funcao:

Este parametro exibe a baud rate real do Profibus. O Profibus Mestre estabelece a baud rate auto-
maticamente.

Somente leitura

[o0] 9,6 kbit/s

[1] 19,2 kbit/s
[2] 93,75 kbit/s
[3] 187,5 kbit/s
[4] 500 kbit/s
(61 1.500 Kbit/s
(71 3.000 kbit/s
[8] 6.000 kbit/s
[9] 12.000 kbit/s
[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 kbit/s
[255] BaudRate fi encontrad
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9-64 Identificacao do Dispositivo
Range: Funcao:

0* [0-0] Este pardmetro exibe a identificagdo do dispositivo. Consulte as Instrugdes Operacionais do Profi-
bus, MG33CXYY, para descrigdo detalhada.

9-65 Numero do Perfil
Range: Funcao:
Somente leitura

0% [0-0] Este parametro contém a identificagdo do perfil. O byte 1 contém o niimero do perfil e o byte 2, o

numero da versdo do perfil.

NOTA!
Este parametro ndo é visivel por meio do LCP.

9-67 Control Word 1
Range: Funcao:

0* [0-65535] Este parametro aceita a Control Word de um Mestre Classe 2, no mesmo formato do PCD 1.

9-68 Status Word 1
Range: Funcao:

0* [0-65535] Este parametro entrega a Status word para o Mestre Classe 2, no mesmo formato que o PCD 2.

9-70 Editar SetUp
Option: Funcao:
Selecionar o setup a ser editado.

[0] Setup de fabrica Utiliza os dados padrdo. Esta opgdo pode ser utilizada como fonte de dados, caso se deseje retornar
0s outros setups a um estado conhecido.

[1]* Setup 1 Edita o Setup 1.
[2] Setup 2 Edita o Setup 2.
[3] Setup 3 Edita o Setup 3.
[4] Setup 4 Edita o Setup 4.
[9] Setup ativo Segue o setup ativo, selecionado no par. 0-10.

Este parametro é exclusivo do LCP e fieldbuses. Consulte também o par. 0-11 Ediitar setup

9-71 Vr Dados Salvos Profibus
Option: Funcao:

Os valores de parametro, alterados por intermédio do Profibus, ndo sdo gravados automaticamente
na memoria ndo volatil. Utilize este parametro para ativar uma fungdo que grave os valores de
parametros na EEPROM, de modo que os valores alterados serdo mantidos ao desligar a unidade.
[o] * Off (Desligado) Desativa a fungdo de armazenagem ndo volatil.
[1] Gravar setup edigdo Grava todos os valores de parametro, do setup selecionado no par. 9-70, na memdria ndo volatil.

A selegdo retorna para Off (Desligado) [0] quando todos os valores forem gravados.

[2] Gravar todos setups Grava todos os valores de parametro, de todos os setups, na memoria ndo volatil. A selegdo retorna
a Off (Desligado) [0] quando todos os valores dos parametros forem gravados.

9-72 ProfibusDriveReset

Option: Funcao:

[o] * Nenhuma agao

[1] Reset na energizacdo Reinicializa o conversor de frequiéncia na energizagdo, relativamente ao ciclo de energizagdo.

[3] Reset opcionl d comn Reinicializa somente o opcional do Profibus, o que é Util ap6s a alteragdo de determinadas progra-

mag0es no grupo de parametros 9-**, p.ex., o par. 9-18.
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Quando reinicializado, o conversor de freqliéncia desaparece do fieldbus, o que pode causar um
erro de comunicagao do mestre.

9-80 Parametros Definidos (1)

Matriz [116]
Sem acesso ao LCP

Somente leitura

0* [0 -115] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros definidos do conversor de freqiiéncia, dis-
poniveis para o Profibus.

9-81 Parametros Definidos (2)

Matriz [116]
Sem acesso ao LCP
Somente leitura

0* [0 -115] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros definidos do conversor de freqiiéncia, dis-
poniveis para o Profibus.

9-82 Parametros Definidos (3)

Matriz [116]

Sem acesso ao LCP

Somente leitura

0* [0 -115] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros definidos do conversor de freqiiéncia, dis-
poniveis para o Profibus.

9-83 Parametros Definidos (4)

Matriz [116]
Sem acesso ao LCP
Somente leitura

0* [0 -115] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros definidos do conversor de freqiiéncia, dis-
poniveis para o Profibus.

9-84 Param Definidos (5)
Range: Funcao:
Matriz [116]

Sem acesso ao LCP
Somente leitura

0* [0 - 115] Este parametro exibe uma lista de todos os pardmetros definidos do conversor de fregtiéncia, dis-
poniveis para o Profibus.
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9-90 Parametros Alterados (1)

Option: Funcao:
Este pardmetro exibe uma lista de todos os parametros do conversor de freqiiéncia que diferem da
configuragdo padrdo.

Matriz [116]
Sem acesso ao LCP

Somente leitura

0* [0- 115]
9-91 Parametros Alterados (2)
Option: Funcao:

Este parametro exibe uma lista de todos os parametros do conversor de freqiiéncia que diferem da
configuragdo padrdo.

Matriz [116]

Sem acesso ao LCP

Somente leitura

0* [0- 115]
9-92 Parametros Alterados (3)
Option: Funcao:

Este parametro exibe uma lista de todos os parametros do conversor de freqiiéncia que diferem da
configuragdo padrdo.

Matriz [116]

Sem acesso ao LCP

Somente leitura

0* [0-115]
9-94 Parametros Alterados (5)
Option: Funcao:

Este pardmetro exibe uma lista de todos os parametros do conversor de freqiiéncia que diferem da
configuragdo padrdo.

Matriz [116]
Sem acesso ao LCP

Somente leitura

0* [0-115]
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3.12 Parametros: DeviceNet CAN Fieldbus
3.12.1 10-** DeviceNet e CAN Fieldbus

Grupo de parametros dos parametros do DeviceNet, CAN, fieldbus.

3.12.2 10-0* Programag¢ Comuns

Grupo de parametros para configurar as programagdes comuns dos opcionais do fieldbus CAN.

10-00 Protocolo CAN

Option: Funcao:
[0] CANopen
[1]* DeviceNet Confira o protocolo da CAN ativa.

NOTA!
As opgdes dependem do opcional instalado.

10-01 Selegdao de Baud Rate

Selecione a velocidade de transmissdo do fieldbus. A selecdo deve corresponder a velocidade de transmissdo do mestre e dos outros nds do fieldbus.

Option: Funcao:
[16] 10 Kbps

[17] 20 Kbps

[18] 50 Kbps

[19] 100 Kbps

[20] * 125 Kbps

[21] 250 Kbps

[22] 500 Kbps

10-02 MACID

Range: Funcdo:

63* [0 -127] Selecdo do enderego das estagdes. Cada estagdo, conectada a mesma rede, deve ter um enderego

sem complexidade.

10-05 Leitura do Contador de Erros d Transm

Range: Funcao:

0* [0 - 255] Exibir o nimero de eventos de Bus Off desde a Ultima energizagdo.

10-06 Leitura do Contador de Erros d Recepg
Option: Funcao:

[0] 0-255 Exibir o nimero de erros de recepgdo do controle do CAN, desde a Ultima energizagdo.

10-07 Leitura do Contador de Bus off
Range: Funcao:

0* [0 - 255] Exibir o nimero de eventos de Bus Off (Bus Desligado), desde a Ultima energizaggo.
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3.12.3 10-1* DeviceNet

Parametros especifico para o fieldbus do DeviceNet.

10-10 Selecao do Tipo de Dados de Processo

Option: Funcao:
Selecione a Instancia (telegrama) para a transmissdo de dados. As Instancias disponiveis dependem
da programagdo do par. 8-10 Perfil da Control Word.
Quando o par. 8-10 for programado para [0] Perfil do FG, as opgoes [0] e [1] do par. 10-10 estardo

disponiveis.

Quando o par. 8-10 for programado para [5] ODVA, as opgoes [2] e [3] do par. 10-10 estardo
disponiveis.

As Instancias 100/150 e 101/151 sdo especificas. As Instancias 20/70 e 21/71 sdo perfis especificos
de ODVA do Drive CA.

Para orientagdo detalhada sobre a selegdo de telegrama, consulte as Instrugdes de Operagdo do
DeviceNet.

Observe que uma alteragdo neste parametro serd executada imediatamente.

[0] Instancia 100/150
[1] Instancia 101/151
[2] Instancia 20/70
[3] Instancia 21/71

10-11 Gravacao de Config dos Dados de Processo

Selecione os dados de gravagdo do processo das Instancias de Montagem de E/S 101/151. Os elementos [2] e [3] desta matriz podem ser selecionados.
Os elementos [0] e [1] da matriz sdo fixos.

Option: Funcao:
[0]* Nenhum

3-02 Referéncia Minima

3-03 Referéncia Maxima

3-12 Valor de Catch Up/Slow Down

3-41 Tempo de aceleragdo da rampa
1

3-42 Tempo de desaceleragdo da
rampa 1

3-51 Tempo de aceleragdo da rampa
2

3-52 Tempo de desaceleragdo da
rampa 2

3-80 Tempo de Rampa do Jog

3-81 Tempo de Rampa da Parada
Rapida

4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor
[RPM]

4-13 Lim. Superior da Veloc do Motor
[RPM]

4-16 Limite de Torque do Modo Mo-
tor

4-17 Limite de Torque do Modo Ge-
rador

7-28 Feedback Minimo
7-29 Feedback Maximo
8-90 Velocidade de Jog 1 via Bus
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8-91 Velocidade de Jog 2 via Bus

16-82 REF 1 do Fieldbus (Fixo)

34-02 PCD 2 Gravar no MCO

34-04 PCD 4 Gravar no MCO

34-06 PCD 6 Gravar no MCO

34-08 PCD 8 Gravar no MCO

34-10 PCD 10 Gravar no MCO

10-12 Leitura de Config dos Dados d Processo

Selecione os dados de leitura de processo para as Instancias 101/151 de Montagem de E/S. Os elementos [2] e [3] desta matriz podem ser selecionados.
Os elementos [0] e [1] da matriz sdo fixos.

Option: Funcao:

16-00 Control Word

16-02 Referéncia %

16-04 Valor Real Principal [Unidade]

16-10 Poténcia [kW]

16-12 Tensdo do Motor

16-14 Corrente do Motor

16-17 Velocidade [RPM]

16-19 Sensor de Temperatura KTY

16-30 Tensdo do Barramento CC

16-33 Energia de Frenagem/2 min

16-35 Térmico do Inversor

16-39 Temp.do Control Card

16-51 Referéncia de Pulso

16-53 Referéncia do DigiPot

16-61 Definigdo do Terminal 53
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16-63 Definigdo do Terminal 54

16-65 Saida Analdgica 42 [mA]

16-67 Entr. Entrada #29 [Hz]

16-69 Saida de Pulso #27 [Hz]

16-71 Saida do Relé [bin]

16-85 CTW 1 da Porta Serial

16-91 Alarm Word 2

16-93 Warning Word 2

16-95 Status Word Estendida 2

34-22 PCD 2 Leitura a partir do MCO

34-24 PCD 4 Leitura a partir do MCO

34-26 PCD 6 Leitura a partir do MCO

34-28 PCD 8 Leitura a partir do MCO

34-30 PCD 10 Leitura a partir do
MCO

34-41 Saidas Digitais

34-51 Posigdo Comandada

34-53 Posic&o do Indice do Escravo

34-55 Posigdo da Curva

34-57 Erro de Sincronismo

34-59 Velocidade Real do Mestre

34-61 Status do Eixo
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10-13 Parametro de Adverténcia

Range: Funcao:

0* [0 - FFFF] Exibir uma Warning word especifica do DeviceNet. Um bit é associado para cada adverténcia. Con-
sulte as InstrugSes de Operagdo do DeviceNet (MG.33.DX.YY) para informagGes detalhadas.

-

Significado:

Barramento inativo

Timeout da conexdo explicita
Conexdo de E/S

Atingido o limite de tentativas
Valor real ndo esta atualizado
Barramento do CAN desligado
Erro de envio de E/S

Erro de Inicializacdo

Sem alimentagdo de barramento
Barramento desligado

10 Erro passivo

11 Adverténcia de erro

12 Erro de MAC ID duplicado

13 Estouro da fila de RX

14 Estouro da fila de TX

15 Estouro do CAN

voNouswN~Oo|lm

10-14 Referéncia da Rede

Somente leitura do LCP.

Selecione a fonte de referéncia nas Instancias 21/71 e 20/70.
[o] * Off (Desligado) Ativa a referéncia via entradas analégica/digital.

[1] On (Ligado) Ativa a referéncia via fieldbus.

10-15 Controle da Rede

Somente leitura do LCP.

Selecione a fonte de controle nas Instancias 21/71 e 20-70.
[0] * Off (Desligado) Ativa o controle via entradas analdgica/digital.

[1] On (Ligado) ativa o controle via fieldbus.

3.12.4 10-2* Filtros COS

Parametros para configurar a programagdo do filtro COS.

10-20 Filtro COS 1
Range: Funcao:

0000* [0 - FFFF] Insira o valor para o Filtro COS 1, para programar a mascara de filtro da Status Word. Ao operar
em COS (Change-Of-State; Mudanga de Estado), esta fungdo filtra os bits da Status Word que ndo
devem ser enviados, caso eles sejam alterados.

10-21 Filtro COS 2
Range: Funcao:

0000* [0 - FFFF] Insira o valor do Filtro COS 2, para programar a mascara de filtro do Valor Real Principal. Ao operar
em COS (Change-Of-State; Mudanca de Estado), esta fungdo filtra os bits no Valor Real Principal
que ndo devem ser enviados, caso eles sejam alterados.

10-22 Filtro COS 3
Range: Funcao:

0000* [0 - FFFF] Insira o valor do Filtro COS 3, para programar a mascara de filtro do PCD 3. Ao operar em COS
(Change-Of-State, Mudanga de Estado), esta fungdo filtra os bits do PCD 3 que ndo devem ser
enviados, caso eles sejam alterados.
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10-23 Filtro COS 4
Range: Funcao:

0000* [0 - FFFF] Inserir o valor do Filtro COS 4, para programar a mascara de filtro de filtro do PCD 4. Ao operar em
COS (Change-Of-State), esta fungdo filtra os bits do PCD 4 que ndo devem ser enviados, caso eles
sejam alterados.

3.12.5 10-3* Acesso a Parametro

Grupo de parametros que prové acesso aos parametros indexados e a definigdo do setup da programacéo.

10-30 indice da Matriz
Range: Funcdo:
0* [0 - 255]

Somente leitura do LCP. Exibir os parametros de matriz. Este parametro é valido somente quando o fieldbus do DeviceNet
estiver instalado.

10-31 Armazenar Valores dos Dados
Option: Funcao:
Os valores de parametros, alterados por intermédio do DeviceNet, ndo sdo automaticamente gra-

vados na memaria ndo volatil. Utilize este parametro para ativar uma fungdo que grave os valores
de parametros na EEPROM, de modo que os valores alterados serdo mantidos ao desligar a unidade.

[o] * Off (Desligado) Desativa a fungdo de armazenagem nao volatil.
[1] Gravar setup edigdo Grava todos os valores de parémetros do setup ativo, na memoria ndo volatil. A selecdo retorna
para Off (Desligado) [0] quando todos os valores forem gravados.

[2] Gravar todos setups grava todos os valores de parametro, de todos os setups, na memdria ndo volatil. A selegao retorna
a Off (Desligado) [0] quando todos os valores dos parametros forem gravados.

10-32 Revisao do DeviceNet
Option: Funcao:
Revisdo ampla

Revisdo simplificada Exibir o niimero de revisdo do DeviceNet. Este parametro € utilizado para a criagdo de arquivo EDS.

10-33 Gravar Sempre

Option: Funcao:
[0] * Off (Desligado) Desativa a memdria ndo volatil de dados.
[1] On (Ligado) Grava os dados do parametro recebidos através da DeviceNet, na EEPROM, como padrao.

10-39 Parametros F do Devicenet

Matriz [1000]

Sem acesso ao LCP

0* [0-0] Este parametro é utilizado para configurar o conversor de freqliéncia, através do DeviceNet e para
construir o arquivo EDS.
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3.13 Parametros: Smart Logic
3.13.1 13-** Recursos de Prog.

O Smart Logic Control (SLC) é essencialmente uma seqiiéncia de agdes definida pelo usuario (consulte o par. 13-52 [x]), executada pelo SLC quando o
evento associado (consulte o par. 13-51 [x]), definido pelo usuario, for avaliado como TRUE (Verdadeiro) pelo SLC. Eventos e acdes sdo numerados e
conectados em pares (estados). Isto significa que, quando o evento [0] estiver completo (atinge o valor TRUE (Verdadeiro)), a acdo [0] é executada.
Depois que isto se realiza, as condigbes do evento[1] serdo avaliadas e, se forem constatadas como TRUE, a acdo [1] sera executada, e assim por diante.

Somente um evento sera avaliado por vez. Se um evento for avaliado como FALSE (Falso), ndo acontece nada (no SLC) durante o intervalo de varredura
atual, e nenhum outro evento sera avaliado. Isto significa que, quando o SLC € iniciado, ele avalia o evento [0] (e unicamente o evento [0]) a cada
intervalo de varredura. Somente quando o evento [0] for avaliado TRUE, o SLC executa a acdo [0] e comega a avaliar o evento[1]. E possivel programar
de 1 a 20 eventos e agoes.

Quando o Ultimo evento / agdo tiver sido executado, a sequiéncia recomeca desde o evento [0] / acdo [0]. A ilustragdo mostra um exemplo com trés
eventos / acles:

Iniciar evento 130BA062.13
P13-01

Estado 1

Evento 1/
Agédo 1

Estado 2

Evento 2/
Parar evento Ag&o 2

P13-02

Parar evento
\ P13-02
Estado 4

Evento 4/
Agéo 4

Estado 3

Evento 3/
Agdo 3

/
/
s
~ Parar evento
~

- P13-02

Iniciando e parando o SLC:

A inicializacdo e parada do SLC podem ser executadas selecionando-se On (Ligado) [1] ou Off (Desligado) [0], no par. 13-00. O SLC sempre comega no
estado 0 (onde o evento [0] é avaliado). O SLC inicia quando Iniciar Evento (definido no par. 13-01, Iniciar Evento) for avaliado como TRUE (Verdadeiro)
(desde que On (Ligado)) [1] esteja selecionado no par. 13-00). O SLC para quando Parar Evento (par. 13-02) for TRUE. O par. 13-03 reinicializa todos
os parametros do SLC e recomega a programagdo desde o inicio.

3.13.2 13-0* Definigoes do SLC

Utilize as programagGes do SLC para ativar, desativar e reinicializar o Smart Logic Control.

13-00 Modo do Controlador SL

Option: Funcao:
[o] * Off (Desligado) Desativa o Smart Logic Controller.
[1] On (Ligado) Ativa o Smart Logic Controller.

13-01 Iniciar Evento

Option: Funcao:
[0] False (Falso) Selecione a entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para ativar o Smart Logic Con-
trol.

Falso [0] insere o valor fixo FALSE (Falso).
[1] True (Verdadeiro) True (Verdadeiro) [1] insere o valor fixo TRUE (Verdadeiro).

[2] Em funcionamento Em funcionamento [2] O motor esta funcionando.
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[3]

[4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]

[17]
[18]

[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]

[37]
[38]
[39]
[40]

[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]

Na Faixa

Na referéncia

Limite de torque

Limite de corrente

Fora da faixa de corrente
Abaixo da I baixa

Acima da I alta

Fora da faixa de velocidade
Velocidade abaixo da baixa
Acima da velocidade alta
Fora da faixa de feedback
Abaixo de feedback baixo
Acima de feedback alto

Advrténc térmic

Rede elétrica fora da faixa

Reversao

Adverténcia

Alarme (desarme)
Alarme (bloqueio por desarme)
Comparador 0
Comparador 1
Comparador 2
Comparador 3
Regra légica 0
Regra légica 1
Regra ldgica 2
Regra légica 3
Entrada digital DI18
Entrada digital DI19
Entrada digital DI27

Entrada digital DI29 (somente para
o FC 302)

Entrada digital DI32
Entrada digital DI33
Comando partida

Drive parado

Rset Desrm
Desrm aut-rst
Tecl ok

Tecl rset
P/Esq
P/Direita

Tecl P/Cima
P/Baixo

Dacfiti

3 Descricdes dos parametros

Dentro da faixa [3] O motor esta funcionando dentro dos intervalos programados de corrente e

velocidade, programadas nos par. 4-50 ao par. 4-53.

Na referéncia [4] O motor esta funcionando na referéncia.

Limite de torque [5] O limite de torque, programado no par. 4-16 ou 4-17, foi excedido.

Corrente limite [6] O limite de corrente do motor, programado no par. 4-18, foi excedido.

Fora da Faixa de Corr[7] A corrente do motor esta fora do intervalo programado no par. 4-18.

Abaixo da I baixa [8] A corrente do motor estd menor que a programada no parametro. 4-50.
Acima I alta [9] A corrente do motor esta maior do que a programada no par. 4-51.

Fora da Faix de Veloc[10] A velocidade esta fora da faixa programada nos par. 4-52 e 4-53.

Abaixo da veloc.baix [11] A velocidade de saida esta menor que a programada no par. 4-52.

Acima da veloc.alta [12] A velocidade de saida estd maior que a programada no par. 4-53.

Fora d faix d feedb [13] O feedback esta fora da faixa programada nos par 4-56 e 4-57.

Abaix feedb. baix [14] O feedback estd abaixo do limite programado no par. 4-56.

Acima feedb. alto[15] O feedback esta acima do limite programado no par. 4-57.

Adverténcia térmica [16] A adverténcia térmica é ativada quando a temperatura excede o limite no

motor, conversor de freqliéncia, resistor do freio ou no termistor.

Red.Elétr Fora d Faix [17] A tensdo de rede esta fora da faixa de tensdo especificada.

Reversédo [18] A saida sera alta quando o conversor de freqiiéncia estiver funcionando no sentido

anti-horario (o produto ldgico dos bits de status “em funcionamento” AND (E) “reversdo”).

Adverténcia [19] Uma adverténcia estd ativa.

Alarm(desarm) [20] Um (desarme) alarme esta ativo.

Alarm(blog.p/desrm) [21] Um (bloqueio por desarme) alarme esta ativo.

Comparador 0[22] Utilizar o resultado do comparador 0.
Comparador 1 [23] Utilizar o resultado do comparador 1.
Comparador 2 [24] Utilizar o resultado do comparador 2.
Comparador 3 [25] Utilizar o resultado do comparador 3.
Regra Ldgica 0[26] Utilizar o resultado da regra logica 0.
Regra Logica 1[27] Utilizar o resultado da regra logica 1.
Regra Logica 2 [28] Utilizar o resultado da regra logica 2.

Regra Ldgica 3 [29] Utilizar o resultado da regra légica 3.

Entrada dijgital DI18[33] Utilizar o resultado da entrada digital 18.

Entrada digital DI19[34] Utilizar o resultado da entrada digital 19.

Entrada digital DI27[35] Utilizar o resultado da entrada digital 27.

Entrada digital DI?9 Somente FC302 [36] Utilizar o resultado da entrada digital 29.

Entrada djgital DI32 [37] Utilizar o resultado da entrada digital 32.

Entrada digital DI33 [38] Utilizar o resultado da entrada digital 33.

Comando de partida [39] Um comando de partida é emitido.

Drive parado [40] Um comando de parada (Jog, Parar, Qstop, Parada por inércia) é enviado — e ndo

a partir do proprio SLC.

Rset Desrm [41] Um reset é enviado

Desrm aut-rst[42] Um Reset automatico é executado.
Tec/ ok [43] A tecla OK esta pressionada.

Tecl rset[44] ] A tecla reset estd pressionada.

P/Esq [45] A tecla Seta Esquerda esta pressionada.
P/Direita [46] A tecla Seta Direita esta pressionada.

Tec/ P/Cima [47] A tecla Seta Para Cima esta pressionada.

P/Baixo [48] A tecla Seta Para Baixo esta pressionada.
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[50] Comparador 4 Comparador 4 [50] Utilizar o resultado do comparador 4.

[60] Regra légica 4 Regra log 4[60] Utilizar o resultado da regra ldgica 4.

13-02 Parar Evento
Selecione a entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para ativar o Smart Logic Control.

Option: Funcao:

[1] True (Verdadeiro)

[3] Na Faixa

[5] Limite de torque

[7] Fora da faixa de corrente

[9] Acima da I alta

[11] Velocidade abaixo da baixa

[13] Fora da faixa de feedback

[15] Acima de feedback alto

[17] Rede elétrica fora da faixa

[19] Adverténcia

[21] Alarme (blogueio por desarme)

[23] Comparador 1

[25] Comparador 3

[27] Regra logica 1

[29] Regra légica 3

[31] Timeout 1 do SL

[33] Entrada digital DI18

[35] Entrada digital DI27

[37] Entrada digital DI32
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[39] Comando partida

[40] Drive parado

[41] Rset Desrm

[42] Desrm aut-rst

[43] Tecl ok

[44] Tecl rset

[45] P/Esq

[46] P/Direita

[47] Tecl P/Cima

[48] P/Baixo

[50] Comparador 4

[51] Comparador 5

[60] Regra légica 4

[61] Regra l6gica 5

[70] Timeout 3 do SL Tmeout 3 d SLC [70] O temporizador 3 do Smart logic controller expirou.
[71] Timeout 4 do SL Tmeout 4 d SLC[71] O temporizador 4 do Smart logic controller expirou.
[72] Timeout 5 do SL Tmeout 5 d SLC[72] O temporizador 5 do Smart logic controller expirou.
[73] Timeout 6 do SL Tmeout 6 d SLC[73] O temporizador 6 do Smart logic controller expirou.
[74] Timeout 7 do SL Tmeout 7 d SLC[74] O temporizador 7 do Smart logic controller expirou.
[75] Foi dado um comando de partida

13-03 Resetar o SLC

Option: Funcao:
[0] * Nao resetar o SLC Mantém as configurages programadas no grupo 13 de parametros (13-*).
[1] Resetar o SLC Reinicializa todos os parametros do grupo 13 (13-*) para as definigoes padrao.

3.13.3 13-1* Comparadores

Os comparadores sdo utilizados para comparar variaveis continuas (i.€., frequiiéncia de saida, corrente de saida, entrada analdgica, etc.) com um valor
predefinido fixo. Além disso, ha valores digitais que serdo comparados a valores de tempo fixos. Veja a explicagdo no par. 13-10. Os comparadores sdo
avaliados uma vez a cada intervalo de varredura. Utilize o resultado (TRUE ou FALSE) (Verdadeiro ou Falso) diretamente. Todos os pardmetros, neste
grupo de parametros, sdo parametros matriciais, com indice 0-5. Selecione o indice 0 para programar o Comparador 0; selecione o indice 1, para programar
o Comparador 1; e assim por diante.

13-10 Operando do Comparador

Matriz [6]

As escolhas de [1] a [31] referem-se a variaveis que serdo comparadas com base nos seus valores. As escolhas de [50] a [186] referem-se a valores
digitais (TRUE/FALSE) (Verdadeiro/Falso), onde a comparagdo baseia-se na duragao do tempo durante o qual esses valores sao programados para TRUE
(Verdadeiro) ou FALSE (Falso), respectivamente. Consulte o par. 13-11.

Selecione a variavel a ser monitorada pelo comparador.

[0] * DESATIVADO DESATIVADO [0] O comparador esta desativado.

[1] Referéncia Referéncia [1] A referéncia remota (ndo local) resultante como uma porcentagem
[2] Feedback Feedback [2] Em unidade [RPM] ou [Hz]

[3] Velocidade do motor Velocidade do Motor [3] [RPM] ou [Hz]

[4] Corrente do motor Corrente do motor [4] [A]

[5] Torque do motor Torque do motor[5] [Nm]

[6] Poténcia do motor Poténcia do motor [6] [kW] ou [hp]
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[7]
(8]
(9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]

[17]
[18]

[19]
[20]
[30]
[31]
[50]
[51]
[52]
[53]

[54]
[55]

[56]

[60]
[61]

[62]

[65]
[66]
[67]
[68]
[69]
[70]
[71]
[72]
[75]
[76]
[771
[80]

[82]

[85]
[86]

138

Tensdo do motor

Tensdo Barramento CC
Térmico do motor
Protecdo Térmica do VLT
Temper.do dissipador
Entrada analdgica AI53
Entrada analdgica AI54
Entrada analdgica AIFB10
Entrada analdgica AIS24V

Entrada analdgica AICCT

Entrada de pulso FI29 (somente para

o FC 302)
Entrada de pulso FI33
Ndmero do alarme
Contador A

Contador B

False (Falso)

True (Verdadeiro)

Ctrl pronto

Drive pront

Em funcionamento

Reversao

Na Faixa

Na referéncia

Abaixo da referéncia, baixa

Acima ref, alta

Limite de torque

Limite de corrente

Fora da faixa de corrente
Abaixo da I baixa

Acima da I alta

Fora da faixa de velocidade
Velocidade abaixo da baixa
Acima da velocidade alta
Fora da faixa de feedback
Abaixo de feedback baixo
Acima de feedback alto

Advrténc térmic

Rede elétrica fora da faixa
Adverténcia

Alarme (desarme)

Dacfiti

Tenséo do motor [7] [V]

TensdoBarrament CC[8] [V]

Térmico do motor [9] Expresso como uma porcentagem.

Temper.do dissipador[10] Expresso como uma porcentagem.

Temper.do dissipador[11] Expresso como uma porcentagem.

Entrada analogic AI53 [12] Expresso como uma porcentagem.

Entrada analogic AI54[13] Expresso como uma porcentagem.

Entrada analogica AIFB10[14] [V]. AIFB10 é a alimentagdo interna de 10 V.

Entrada Analog AIS24V/[15] [V] Entrada analég AICCT [17] [°]. AIS24V é a fonte de alimentagdo
switch mode: SMPS 24 V.

Entrada de pulso FI29 (FC 302 somente) [18] Expresso como uma porcentagem. AICCT é o cartdo
de controle de temperatura.

Entrada de pulso FI33[19] Expresso como uma porcentagem.
Ndmero do alarme [20] O nimero do erro.

Contador A [30] Nimero de contagens

Contador B [31] Nimero de contagens

Falso [50] insere o valor fixo de falso no comparador.

Verdadeijro [51] insere o valor fixo de verdadeiro no comparador.
Ctrl pronto [52] A placa de controle recebe tensdo de alimentagdo.

Drive pront [53] O conversor de freqliéncia esta preparado para funcionar e aplica um sinal de
alimentagdo na placa de controle.

Em funcionam [54] O motor esta funcionando.

Reversédo [55] A saida serd alta quando o conversor de freqliéncia estiver funcionando no sentido
anti-horario (o produto ldgico dos bits de status ‘em funcionamento’ AND (E) ‘reversdo’).

Na faixa [56] O motor esta funcionando dentro dos intervalos programados de corrente e veloci-
dade, programadas nos par. 4-50 ao par. 4-53.

Na referénc. [60] O motor esta funcionando na referéncia.

Abaixo ref, baixa [61] O motor esta funcionando abaixo do valor fornecido no par. 4-54 “Advert. de
Refer Baixa”

Acima ref, alta[62] O motor estd funcionando acima do valor fornecido no par. 4-55 “Advert. Refer
Alta”

Limit torque [65] O limite de torque, programado no par. 4-16 ou 4-17, foi excedido.

Lim corrente [66] O limite de corrente do motor, programado no par. 4-18, foi excedido.
Fora da faix de corr[67] A corrente do motor esta fora do intervalo programado no par. 4-18.
Abaix I baix [68] A corrente do motor estd menor que a programada no parametro. 4-50.
Acima I alta [69] A corrente do motor esta maior do que a programada no par. 4-51.
Fora d faix d veloc [70] A velocidade esta fora da faixa programada nos par. 4-52 e 4-53.
Abaix veloc baix [71] A velocidade de saida estéa menor que a programada no par. 4-52.
Acima veloc alta [72] A velocidade de saida esta maior que a programada no par. 4-53.
Fora d faix d feedb [75] O feedback esta fora da faixa programada nos par 4-56 e 4-57.
Abaix feedb. baix[76] O feedback estd abaixo do limite programado no par. 4-56.

Acima feedb. a/to [77] O feedback esta acima do limite programado no par. 4-57.

Advrténc térmic [80] A adverténcia térmica é ativada quando a temperatura excede o limite no
motor, conversor de freqiiéncia, resistor do freio ou no termistor.

Red.FlétrFora Faix [82] A tensdo de rede esta fora da faixa de tensdo especificada.
Advrténc [85] Uma adverténcia esta ativa.

Alarm(desarm) [86] Um (desarme) alarme estad ativo.
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[87] Alarme (blogueio por desarme) Alarm(blog.p/desrm) [87] Um (bloqueio por desarme) alarme esta ativo.

[90] Bus OK Bus OK[90] Comunicagdo ativa através (sem timeout) da porta de comunicaggo serial.

[91] Limite de torque & stop Limit torque & stop [91] Se o conversor de freqiiéncia recebeu um sinal de parada e esta operando
no limite de torque, o sinal € um “0” légico.

[92] Falha freio (IGBT) Falha freio (IGBT)[92] O freio IGBT esta curto-circuitado.

[93] Controle de freio mecanico Ctrl freio mecénico [93] O freio mecéanico esta ativo.

[94] Safe Stop Ativo (somente no FC 302) Safe Stop Ativo (FC 302 Only) [94] A parada segura esta ativa na DI 37.

[100] Comparador 0 Comparador 0[100] O resultado do comparador 0.

[101] Comparador 1 Comparador 1[101] O resultado do comparador 1.

[102] Comparador 2 Comparador 2[102] O resultado do comparador 2.

[103] Comparador 3 Comparador 3[103] O resultado do comparador 3.

[104] Comparador 4 Comparador 4[104] O resultado do comparador 4.

[105] Comparador 5 Comparador 5[105] O resultado do comparador 5.

[110] Regra légica 0 Regra I6g 0[110] O resultado da Regra ldgica 0.

[111] Regra logica 1 Regra l6g 1 [111] O resultado da Regra ldgica 1.

[112] Regra ldgica 2 Regra I6g 2[112] O resultado da Regra Ldgica 2.

[113] Regra légica 3 Regra Iog 3[113] O resultado da Regra légica 3.

[114] Regra légica 4 Regra Iog 4[114] O resultado da Regra ldgica 4.

[115] Regra légica 5 Regra Iog 5[115] O resultado da Regra légica 5.

[120] Timeout 0 do SL Tmeout 0 d SLC[120] O resultado do temporizador SLC 0.

[121] Timeout 1 do SL Tmeout 1d SLC[121] O resultado do temporizador SLC 1.

[122] Timeout 2 do SL Tmeout 2 d SLC[122] O resultado do temporizador SLC 2.

[123] Timeout 3 do SL Tmeout 3 d SLC[123] O resultado do temporizador SLC 3.

[124] Timeout 4 do SL Tmeout 4 d SLC[124] O resultado do temporizador SLC 4.

[125] Timeout 5 do SL Tmeout 5 d SLC[125] O resultado do temporizador SLC 5.

[126] Timeout 6 do SL Tmeout 6 d SLC[126] O resultado do temporizador SLC 6.

[127] Timeout 7 do SL Tmeout 7 d SLC[127] O resultado do temporizador 7.

[130] Entrada digital DI18 Entr digital DI18[130] Entrada digital 18. Alta = Verdadeiro.

[131] Entrada digital DI19 Entr digital DI19[131] Entrada digital 19. Alta = Verdadeiro.

[132] Entrada digital DI27 Entr digital DI27[132] Entrada digital 27. Alta = Verdadeiro.

[133] Entrada digital DI29 Entr digital DI29[133] Entrada digital 29. Alta = Verdadeiro.

[134] Entrada digital DI32 Entr digital DI32[134] Entrada digital 32. Alta = Verdadeiro.

[135] Entrada digital DI33 Entr digital DI33[135] Entrada digital 33. Alta = Verdadeiro.

[150] Saida digital A do SL Said digit! A d SLC[150] Utilize o resultado da saida A do SLC.

[151] Saida digital B do SL Said digit! B d SLC[151] Utilize o resultado da saida B do SLC.

[152] Saida digital C do SL Said digital C d SL [152] Utilize o resultado da saida C do SLC.
[153] Saida digital D do SL Said digital D d SLC[153] Utilize o resultado da saida D do SLC.
[154] Saida digital E do SL Said digit! E d SLC[154] Utilize o resultado da saida E do SLC.

[155] Saida digital F do SL Said digitl F d SLC[155] Utilize o resultado da saida F do SLC.

[160] Relé 1 Relé 1[160] O relé 1 esta ativo

[161] Relé 2 Relé 2[161] O relé 2 esta ativo

[180] Ref. local ativa Ref. local ativa [180] Sera alta se o par. 3-13 "Tipo de Referéncia" = [2] Local ou quando o par.
3-13 for [0] Conectado ao manual/automatico e, simultaneamente, o LCP estiver no modo Hand on
(Manual ligado).

[181] Ref. remota ativa Ref. remota ativa [181] Sera alta quando o par. 3-13 "Tipo de Referéncia" = Remoto [1] ou [0]
Conectado ao manual/automatico, enquanto o LCP estiver no modo Auto on (Automatico ligado).

[182] Comando partida Comand partid [182] Seré alta quando houver um comando de partida ativo e ndo houver nenhum

comando de parada.

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 139



3 Descricdes dos parametros M Guia de Programacgao do FC300

[183] Drive parado Drive parado [183] um comando de parada (Jog, Parar, Qstop, Parada por inércia) é enviado — e
ndo a partir do proprio SLC.

[185] Drve modo manual Drive em modo manual[185] A saida sera alta quando o conversor de freqiiéncia estiver no modo
manual.

[186] Drve mod automat Drive em modo automatico [186] Alto quando o conversor de freqiiéncia esta no modo automatico.

[187] Foi dado um comando de partida

13-11 Operador do Comparador

Matriz [6]

Quando o par. 13-10 contiver valores desde [0] até [31], € valido:
Selecione o operador a ser utilizado na comparagdo.

[0] < Selecione < [0] para o resultado da avaliagdo ser TRUE (Verdadeiro), quando a variavel selecionada
no par. 13-10 for menor que o valor fixo no par. 13-12. O resultado sera FALSE (Falso), se a variavel
selecionada no par. 13-10 for maior que o valor fixo no par. 13-12.

[1]* = Selecione = (igual) [1] para o resultado da avaliagdo ser TRUE (Verdadeiro), quando a variavel
selecionada no par. 13-10 for aproximadamente igual ao valor fixo no par. 13-12.

[2] > Selecione > [2] para a légica inversa da opgdo < [0].

13-12 Valor do Comparador

Matriz [6]

! - .000 - d nsira o 'nivel de disparo' para a varidvel monitorada por este comparador. Este é um parametro de
0.000 * [-100000.000 - 100000.000] Insira o 'nivel de disparo' p javel itorada pi t parador. Este € um parémetro d
matriz que contém os valores de 0 a 5 do comparador.

3.13.4 13-2* Temporizadores

Este parametro engloba os pardmetros do temporizador.

Utilize o resultado (TRUE ou FALSE) dos temporizadores diretamente para definir um evento (consulte o par. 13-51) ou como entrada booleana, em uma
regra logica (consulte o par. 13-40, 13-42 ou 13-44). Um temporizador somente é FALSE (Falso) quando iniciado por uma agdo (i.é., Iniciar tmporizadr
1 [29]), até que o valor de temporizador contido neste parametro tenha expirado. Entdo, ele torna-se TRUE novamente.

Todos os parametros, neste grupo de parametros, sdo parametros matriciais, com indice de 0 a 2. Selecione o indice 0 para programar o Temporizador
0; Selecionar o indice 1 para programar o Temporizador 1; e assim por diante.

13-20 Temporizador do SLC

Matriz [8]

0,00 s* [00:00:00.000 - 99:59:59.999] Insira o valor para definir a duragdo da saida FALSE (Falso) do temporizador programado. Um tem-
porizador somente é FALSE (Falso) se for iniciado por uma agao (ou seja, Iniciar timer 1[29]) e até
que o valor do timer tenha expirado.

3.13.5 13-4* Regras Logicas

Combinar até trés entradas booleanas (entradas TRUE / FALSE) de temporizadores, comparadores, entradas digitais, bits de status e eventos que utilizam
os operadores l6gicos AND (E), OR (OU) e NOT (NAO). Selecionar entradas booleanas para o calculo nos par. 13-40, 13-42 e 13-44. Definir os operadores
utilizados para combinar, logicamente, as entradas selecionadas nos par. 13-41 e 13-43.

Prioridade de calculo
Os resultados dos par. 13-40, 13-41 e 13-42, sdo calculados primeiro. O resultado (TRUE / FALSE) deste calculo é combinado com as programagdes dos
par. 13-43 e 13-44, produzindo o resultado final (TRUE / FALSE) da regra ldgica.
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13-40 Regra Ldgica Booleana 1

Matriz [6]

[1] True (Verdadeiro)

[3] Na Faixa

[5] Limite de torque

[7] Fora da faixa de corrente

[9] Acima da I alta

[11] Velocidade abaixo da baixa

[13] Fora da faixa de feedback

[15] Acima de feedback alto
[16] Advrténc térmic

[18] Reversdo

[20] Alarme (desarme)

[22] Comparador 0

[24] Comparador 2

[26] Regra légica 0

[28] Regra logica 2

[30] Timeout 0 do SL

[32] Timeout 2 do SL

[34] Entrada digital DI19

[36] Entrada digital DI29 (somente para
o FC 302)

[38] Entrada digital DI33
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[40] Drive parado

[41] Rset Desrm

[42] Desrm aut-rst

[43] Tecl ok

[44] Tecl rset

[45] P/Esq

[46] P/Direita

[47] Tecl P/Cima

[48] P/Baixo

[50] Comparador 4

[51] Comparador 5

[60] Regra légica 4

[61] Regra logica 5

[70] Timeout 3 do SL

[71] Timeout 4 do SL

[72] Timeout 5 do SL

[73] Timeout 6 do SL

[74] Timeout 7 do SL

[75] Foi dado um comando de partida

Matriz [6]

Selecionar o primeiro operador ldgico a ser utilizado nas entradas booleanas do par. 13-40 e 13-42.
[13 -XX] significa a entrada booleana do par. 13-*.

[0] * DESATIVADO Ignora os par. 13-42, 13-43 e 13-44.

[1] AND Avalia a expressdo [13-40] AND [13-42].

[2] OR Avalia a expressdo [13-40] OR [13-42].

[31 AND NOT Avalia a expressdo [13-40] AND NOT [13-42].

[4] OR NOT Avalia a expressdo [13-40] OR NOT [13-42].

[5] NOT AND Avalia a expressdo NOT [13-40] AND [13-42].

[6] Not or Avalia a expressdo NOT [13-40] OR [13-42].

[7] Not and not Avalia a expressdo NOT [13-40] AND NOT [13-42].

[8] Not or not Avalia a expressdo NOT [13-40] OR NOT [13-42].

Matriz [6]

[0] False (Falso) Selecione a segunda entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para a regra ldgica
selecionada. Consulte o par. 13-01 Iniciar Evento ([0] - [61]) e o par. 13-02 Parar Evento ([70] -
[75]), para obter detalhes.

[1] True (Verdadeiro)

[2] Em funcionamento

[3] Na Faixa

[4] Na referéncia

[5] Limite de torque

[6] Limite de corrente

[7] Fora da faixa de corrente
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[9] Acima da I alta

[11] Velocidade abaixo da baixa

[13] Fora da faixa de feedback

[15] Acima de feedback alto

[17] Rede elétrica fora da faixa

[19] Adverténcia

[21] Alarme (bloqueio por desarme)

[23] Comparador 1

[25] Comparador 3

[27] Regra légica 1

[29] Regra légica 3

[31] Timeout 1 do SL

[33] Entrada digital DI18

[35] Entrada digital DI27

[37] Entrada digital DI32

[39] Comando partida

[41] Rset Desrm

[43] Tecl ok

[45] P/Esq

[47] Tecl P/Cima

[50] Comparador 4

[60] Regra ldgica 4

[70] Timeout 3 do SL
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[71] Timeout 4 do SL
[72] Timeout 5 do SL
[73] Timeout 6 do SL
[74] Timeout 7 do SL
[75] Foi dado um comando de partida

13-43 Operador de Regra Logica 2

Matriz [6]

Selecionar o segundo operador légico a ser utilizado na entrada booleana, calculado nos par. 13-40,
13-41 e 13-42, e a entrada booleana vinda do par. 13-42.
[13-44] significa a entrada booleana do par. 13-44.
[13-40/13-42] significa a entrada booleana calculada nos par. 13-40, 13-41 e 13-42. DISABLED
(Desativd) [0] (programado de fabrica). Selecione esta opgdo para ignorar o par. 13-44.

[0] * DISABLED

[1] AND Avalia a expressao [13-40/13-42] AND [13-44].

[2] OR Avalia a expressdo [13-40/13-42] OR [13-44].

[3] AND NOT Avalia a expressdo [13-40/13-42] AND NOT [13-44].

[4] OR NOT Avalia a expressdo [13-40/13-42] OR NOT [13-44].

[5] NOT AND Avalia a expressdo NOT [13-40/13-42] AND [13-44].

(61 NOT OR Avalia a expressdo NOT [13-40/13-42] OR [13-44].

[71 NOT AND NOT Avalia a expressdo NOT [13-40/13-42] e avalia AND NOT [13-44].

[8] NOT OR NOT Avalia a expressdo NOT [13-40/13-42] OR NOT [13-44].

Matriz [6]

[0] False (Falso) Selecione a terceira entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para a regra légica
selecionada. Consulte o par. 13-01 Iniciar Evento ([0] - [61]) e o par. 13-02 Parar Evento ([70] -
[75]), para obter detalhes.

[1] True (Verdadeiro)

[2] Em funcionamento

[3] Na Faixa

[4] Na referéncia

[5] Limite de torque

[6] Limite de corrente

[71 Fora da faixa de corrente

[8] Abaixo da I baixa

[9] Acima da I alta

[10] Fora da faixa de velocidade

[11] Velocidade abaixo da baixa

[12] Acima da velocidade alta

[13] Fora da faixa de feedback

[14] Abaixo de feedback baixo

[15] Acima de feedback alto

[16] Advrténc térmic

[17] Rede elétrica fora da faixa

[18] Reversao

[19] Adverténcia
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[21] Alarme (bloqueio por desarme)

[23] Comparador 1
[24] Comparador 2

[26] Regra légica 0

[28] Regra légica 2

[30] Timeout 0 do SL

[32] Timeout 2 do SL

[34] Entrada digital DI19

[37] Entrada digital DI32

[39] Comando partida

[41] Rset Desrm

[43] Tecl ok

[45] P/Esq

[47] Tecl P/Cima

[50] Comparador 4

[60] Regra ldgica 4

[70] Timeout 3 do SL

[72] Timeout 5 do SL

[74] Timeout 7 do SL

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

145



3 Descricdes dos parametros M Guia de Programacao do FC300

3.13.6 13-5* Estados

Pardmetros para a programagdo do Smart Logic Controller.

13-51 Evento do SLC

Selecione a entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para definir o evento do Smart Logic Controller. Consulte o par. 13-01 Iniciar
Evento ([0] - [61]) e o par. 13-02 Parar Evento ([70] - [74]) para descricdo detalhada.

Matriz [20]

[0] False (Falso)

[1] True (Verdadeiro)

[2] Em funcionamento

[3] Na Faixa

[4] Na referéncia

[5] Limite de torque

[6] Limite de corrente

[7] Fora da faixa de corrente

[8] Abaixo da I baixa

[9] Acima da I alta

[10] Fora da faixa de velocidade

[11] Velocidade abaixo da baixa

[12] Acima da velocidade alta

[13] Fora da faixa de feedback

[14] Abaixo de feedback baixo

[15] Acima de feedback alto

[16] Advrténc térmic

[17] Rede elétrica fora da faixa

[18] Reversdo

[19] Adverténcia

[20] Alarme (desarme)

[21] Alarme (bloqueio por desarme)

[22] Comparador 0

[23] Comparador 1

[24] Comparador 2

[25] Comparador 3

[26] Regra légica 0

[27] Regra logica 1

[28] Regra légica 2

[29] Regra logica 3

[30] Timeout 0 do SL

[31] Timeout 1 do SL

[32] Timeout 2 do SL

[33] Entrada digital DI18

[34] Entrada digital DI19

[35] Entrada digital DI27

[36] Entrada digital DI29 (somente para
o FC 302)

[37] Entrada digital DI32
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[38] Entrada digital DI33

[39] Comando partida

[40] Drive parado

[41] Rset Desrm

[42] Desrm aut-rst

[43] Tecl ok

[44] Tecl rset

[45] P/Esq

[46] P/Direita

[471 Tecl P/Cima

[48] P/Baixo

[50] Comparador 4

[51] Comparador 5

[60] Regra ldgica 4

[61] Regra légica 5

[70] Timeout 3 do SL

[71] Timeout 4 do SL

[72] Timeout 5 do SL

[73] Timeout 6 do SL

[74] Timeout 7 do SL

Matriz [20]

[0] * Desativado Selecione a agdo correspondente ao evento do SLC. As agles sdo executadas quando o evento
correspondente (definido no par. 13-51) for avaliado como true (verdadeiro). As seguintes agoes
estdo disponiveis para selegdo:

*DESATIVADO [0]

[1] Nenhuma agdo Nenhuma agéo [1]

[2] Selecionar setup 1 Selec.setup 1[2] - altera o setup ativo (par. 0-10) para ‘1'.

[3] Selecionar setup 2 Selec.setup 23] - altera o setup ativo (par. 0-10) para ‘2".

[4] Selecionar setup 3 Selec.setup 3[4] - altera o setup ativo (par. 0-10) para ‘3".

[5] Selecionar setup 4 Selec.setup 4[5] - altera o setup ativo (par. 0-10) para ‘4". Se o setup for alterado, ele sera inter-
calado com os demais comandos de setup, oriundos de entradas digitais ou de um fieldbus.

[10] Selec ref. Predef. 0 Selec ref. Predef. 0[10] - seleciona a referéncia predefinida 0.

[11] Selecionar ref. predefinida 1 Selec ref.predef. 1[11] - seleciona a referéncia predefinida 1.

[12] Selec. ref. predef 2 Selec. ref.predef 2 [12] - seleciona a referéncia predefinida 2.

[13] Selec. ref. predef 3 Selec. ref.predef3 [13] - seleciona a referéncia predefinida 3.

[14] Selec. ref. predef 4 Selec. ref.predef4 [14] - seleciona a referéncia predefinida 4.

[15] Selec. ref. predef 5 Selec. ref.predef5 [15] - seleciona a referéncia predefinida 5.

[16] Selec. ref. predef 6 Selec. ref.predef6 [16] - seleciona a referéncia predefinida 6.

[17] Selec. ref. predef 7 Selec. ref.predef7 [17] - seleciona a referéncia predefinida 7. Se a referéncia predefinida ativa for
alterada, ela sera intercalada com os demais comandos de referéncia predefinida, oriundos das
entradas digitais ou de um fieldbus.

[18] Selecionar rampa 1 Selecionar rampa 1 [18] - seleciona a rampa 1.

[19] Selecionar rampa 2 Selecionar rampa 2 [19] - seleciona a rampa 2.

[20] Selecionar rampa 3 Selecionar rampa 3[20] - seleciona a rampa 3.

[21] Selecionar rampa 4 Selecionar rampa 4[21] - seleciona a rampa 4.

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 147



3 Descricdes dos parametros

[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]

[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

148

Funcionar
Funcionar reverso
Parada

Qstop

Dc Stop

Parada por inércia

Congelar saida

Iniciar temporizador 0
Iniciar temporizador 1
Iniciar temporizador 2
Definir saida digital A baix
Definir saida digital B baixa
Definir saida digital C baixa
Definir saida digital D baixa
Definir saida digital E baixa
Definir saida digital F baixa
Definir saida digital A alta
Definir saida digital B alta
Definir saida digital C alta
Definir saida digital D alta
Definir saida digital E alta
Definir saida digital F alta
Resetar Contador A
Resetar Contador B

Iniciar temporizador 3
Iniciar temporizador 4
Iniciar temporizador 5
Iniciar temporizador 6

Iniciar temporizador 7

Dacfiti

Funcionar [22] - emite um comando de partida para o conversor de freqiiéncia.

Fncionar em Revrsdo [23] - emite um comando de partida inversa para o conversor de freqiiéncia.
Parada [24] - emite um comando de parada para o conversor de fregiiéncia.

Qstop [25] (Parada rapida) - emite um comando de parada rapida ao conversor de freqiiéncia.
Parada CC[26] - emite um comando CC para o conversor de freqiiéncia.

Parada por inércia [27] - o conversor de freqliéncia para por inércia, imediatamente. Todos os
comandos de parada, inclusive o comando de parada por inércia, param o SLC.

Congelar saida [28] - congela a saida de freqliéncia do conversor de freqtiéncia.

Iniciar tmporizadr 0[29] - inicia o temporizador 0; consulte o par. 13-20 para descricdo detalhada.
Iniciar tmporizadr 1 [30] - inicia o temporizador 1; consulte o par. 13-20 para descrigdo detalhada.
Iniciar tmporizadr2 [31] - inicia o temporizador 2; consulte o par. 13-20 para descrigdo detalhada.
Defin said dig.A baix [32] - qualquer saida com a saida A de SL estara baixa (desligada).

Defin said dig.B baix [33] - qualquer saida com a saida B de SL estara baixa (desligada).

Defin said dig.C baix [34] - qualquer saida com a saida C de SL estara baixa.

Defin said dig.D baix [35] - qualquer saida com a saida D de SL estard baixa (desligada).

Defin said dig.E baix [36] - qualquer saida com a saida E de SL estara baixa.

Defin said dig.F baix [37] - qualquer saida com a saida F de SL estara baixa.

Defin said dig.A alta [38] - qualquer saida com saida A de SL estara alta.

Defin said dig. B alta [39] - qualquer saida com saida B de SL estar3 alta.

Defin said dlg.C alta [40] - qualquer saida com saida C de SL estara alta.

Defin said dig.D alta [41] - qualquer saida com saida D de SL estara alta

Defin said dig.E alta [42] - qualquer saida com saida E de SL estara alta.

Defin said dig.F alta [43] - qualquer saida com saida F de SL estara alta.

Resetar Contador A[60] - zera o Contador A.

Resetar Contado B[61] - zera o Contador B.

Inic.tmporizadr3 [70] - Iniciar o Temporizador 3; consulte o par. 13-20 para descricdo detalhada.
Inic.tmporizadr4 [71] - Iniciar o Temporizador 4; consulte o par. 13-20 para descrigdo detalhada.
Inic.tmporizadr5 [72] - Iniciar o Temporizador 5; consulte o par. 13-20 para descrigdo detalhada.
Inic.tmporizadr6 [73] - Iniciar o Temporizador 6; consulte o par. 13-20 para descrigdo detalhada.

Inic.timer 7[74] - Iniciar o Temporizador 7, consulte o par. 13-20 para descri¢do detalhada.
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3.14 Parametros: Fungoes Especiais

3.14.1 14-** FungOes Especiais

Grupo de parametros para configurar as fungdes especiais do conversor de freqiiéncia.

3.14.2 14-0* Chveamnt d Invrsr 14-0%*

Parametros para configurar a chaveamento do inversor da.

14-00 Padrao de Chaveamento

Option: Funcao:
[0] 60 AVM
[1]* SFAVM Selecione o padrdo de chaveamento: 60° AVM ou SFAVM.

14-01 Freqiiéncia de Chaveamento

Selecionar a frequiéncia de chaveamento do inversor. Alterar a freqtiéncia de chaveamento pode contribuir para reduzir o ruido acustico do motor. O
default depende da poténcia.

Option: Funcao:
[0] 1,0 kHz
[1] 1,5 kHz
[2] 2,0 kHz
[3] 2,5 kHz
[4] 3,0 kHz
[5] 3,5 kHz
[6] 4,0 kHz
171 5,0 kHz
[8] 6,0 kHz
[9] 7,0 kHz
[10] 8,0 kHz
[11] 10,0 kHz
[12] 12,0 kHz
[13] 14,0 kHz
[14] 16,0 kHz
NOTA!

0 valor da freqliéncia de saida do conversor de freqiiéncia nunca deve ser superior a 1/10 da freqiiéncia de chaveamento. Quando o
motor estiver funcionando, ajuste a freqiiéncia de chaveamento no par. 4-11 até que o motor funcione o mais silenciosamente possivel.
Consulte também o par. 14-00 e a segdo Condigdes especiais, no Guia de Design do FC 300.

NOTA!
As freqiiéncias de chaveamento acima de 5,0 kHz provocam o derating automatico da saida maxima do conversor de freqiiéncia.

14-03 Sobre modulagdo

Option: Funcao:
[0] Off (Desligado)
[1] * On (Ligado) Selecione On (Ligado) [1] para conectar a fungdo sobre modulagdo para a tensdo de saida, a fim

de obter uma tensdo de saida até 15% maior que a tensdo de rede.
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Selecione Off (Desligado)[0] para que ndo haja sobre modulagéo da tensdo de saida e, assim, evitar
o ripple de torque no eixo do motor. Este recurso pode ser Gtil em aplicagdes como nas maquinas
de moagem.

14-04 PWM Randomico

Option: Funcao:
[0] * Off (Desligado)
[1] On (Ligado) Selecione On (Ligado) [1] para converter o ruido sonoro de chaveamento do motor, de um tom de

campainha para um ruido 'branco' menos audivel. Consegue-se este efeito alterando, ligeira e alea-
toriamente, o sincronismo das fases de saida moduladas em largura de pulso.

Selecione Off (Desligado) [0] para que ndo haja nenhuma alteragdo no ruido acustico do chavea-
mento do motor.

3.14.3 14-1* Lig/Deslig RedeElét

Pardmetros para configurar o monitoramento e tratamento de falhas da rede elétrica. Se acontecer uma falha de rede elétrica, o conversor de fregiiéncia
tentara prosseguir em modo controlado até que a energia do barramento CC tenha se esgotado.

14-10 Falh red elétr

Option: Funcao:
Fungdo: Selecionar a fungdo na qual o conversor de fregliéncia deve atuar quando o limiar no par
14-11 for atingido.
O par. 14-10 ndo pode ser alterado enquanto o motor estiver funcionando.
Desaceleracdo controlada:
O conversor de freqliéncia executara uma desaceleragdo controlada. Se o par 2-10 for Off[0]
(Desligado) ou Frejo CA[2], a rampa seguira a Rampa de Sobretensdo. Se o Par 2-10 for [1] Resistor
de Freio, a rampa seguira o programado no par. 3-81 Tempo de Rampa da Parada Rapida.
Desaceleragdo controlada [1]:
ApOs a energizagdo, o conversor de freqliéncia esta pronto para dar a partida. Desaceleragdo con-
trolada e desarme [2]: Apds a energizagdo, o conversor de freqliéncia necessita ser reinicializado
para dar partida.

= == = |ensgo0 UL
Velocidade de Saida rpm

<
g
/N‘Ivol de Controle de Sobretens3o E
1
Par 14-11 4

Tempo
Rede elétrica
= — = Tensao CC e
Velocidade de Saida rpm g
Nivel de Controle de Sobretensdio §
—— TN —_
Par 14-11 Ng N I
N 1
S ]
A S
~ 1
~ i
N
N 1
Tempo
Rede elirica

1. A poténcia retorna antes da energia CC/do momento de inércia da carga ficar demasiado
baixo. O conversor de freqiiéncia executara uma desaceleragdo controlada quando o nivel
no par. 14-11 for atingido.

2. O conversor de freqiiéncia executara uma desaceleragdo controlada enquanto a energia
no barramento CC estiver presente. Apds este ponto, 0 motor ird parar por inércia.
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Backup cinético:

O conversor de freqliéncia executara um retorno cinético. Se o par 2-10 for Off[0] (Desligado) ou
Freio CA[2], a rampa seguird a Rampa de Sobretensdo. Se o Par 2-10 for [1] Resistor de Freio, a
rampa seguirad o programado no par. 3-81 Tempo de Rampa da Parada Rapida.

Backup Cinético [4]: O conversor de freqiiéncia continuara funcionando enquanto houver energia
no sistema, resultante do momento de inércia produzido pela carga.

Backup Cinético [5]: O conversor de freqiéncia continuara com velocidade enquanto houver energia
presente, resultante do momento de inércia da carga. Se a tensdo CC cair abaixo da tensdo pro-
gramada no par. 14-11, o conversor de freqiiéncia desarmara.

= = = lensao LL <
= Velocidade de Safda rpm §

Nfvel de Controle de Sobretensio

Par 14-11 AN

Tempo

Rede elétrica

= = = Tensdo CC
= Velocidade de Safda rpm

1namcatn

— Nfvel de Conirole de Sobretenstio
Par 14-11 _———

1
!
N I
1

Tempo

Rede omﬂoa_

[0] * Sem fungao

[1] Desaceleragdo controlada

[2] Desaceleragdo controlada, desarme

[3] Parada por inércia

[4] Backup cinético

[5] Ret.cinét.,desarme

[6] Alarme

Range: Funcdo:

342 v* [150 - 600 V] Este parametro define a tensdo limite em que a fungdo selecionada no par. 14-10 deve ser ativada.

14-12 Funcdo no Desbalanceamento da Rede

Quando for detectado um desbalanceamento de rede elétrica critico:

Selecione Desarme [0] para desarmar o conversor de freqiiéncia;

Selecione Adverténcia [1] para emitir uma adverténcia; ou

Selecione Desativado [2] no caso de nenhuma agao.

0 funcionamento sob condigdes de desbalanceamento critico da rede elétrica reduz a vida util do motor. As condigOes sdo consideradas criticas quando
o motor funciona continuamente com carga proxima da nominal (como, p. ex., no caso de uma bomba ou ventilador préximo da velocidade méaxima).

Option: Funcao:
[0] * Desarme

[1] Adverténcia

[2] Desativado
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Dacfiti

3.14.4 14-2* Reset do Desarme

Parametros para configurar o tratamento do reset automatico, tratamento de desarme especial e auto-teste ou inicializagdo do cartdo de controle.

14-20 Modo Reset

Option:

[o1*

(1]

[2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
[8]
(9]
[10]
[11]
[12]
[13]

Reset manual

Reset automatico x 1

Reset automatico x 2
Reset automético x 3
Reset automatico x 4
Reset automatico x 5
Reset automatico x 6
Reset automatico x 7
Reset automatico x 8
Reset automético x 9
Reset automatico x10
Reset automatico x15
Reset automatico x20

Reset automat infinit

Funcdo:

Selecione a fungdo reset apds um desarme. Feito o reset, o conversor de freqiéncia pode partir
novamente.

Selecione Reset manual [0] para executar o reset por meio da tecla [RESET] ou pelas entradas
digitais.

Selecione Reset automatico x 1,...,x20[1] a [12], para executar um dos doze resets automaticos,
apos um desarme.

Selecione Reset automat infinit [13] para executar reset continuamente, apds um desarme.

NOTA!

O motor pode partir sem adverténcia. Se o nimero de AUTOMATIC RESETs (Resets Automaticos) especificado for atingido em 10
minutos, o conversor de freqiiéncia entra em modo Reset manual [0]. Apds um Reset manual, a programacao do par. 14-20 restabelece
a selecdo original. Se o nimero de resets automaticos nao for atingido em 10 minutos ou quando um Reset manual for executado, o
contador interno de RESETs AUTOMATICOs é zerado.

NOTA!

O reset automatico também estara ativo para reinicializar a fungdo de parada segura, as versGes do firmware < 4.3x.

NOTA!

A configuragdo no par. 14-20 é desconsiderada no caso do Fire Mode estar ativo (consulte o par. 24-0*, Fire Mode).

14-21 Tempo para Nova Partida Automatica

Range:
10s*

[0 - 600 s]

Funcdo:

Insira o intervalo de tempo desde o desarme até o inicio da fungdo reset automatico. Este parametro
esta ativo somente quando o par. 14-20 estiver programado para Reset automatico [1] a [13].

14-22 Modo Operacao

Option:

152

Funcdo:

Utilize este parametro para especificar operagdo normal; para executar testes; ou para inicializar
todos os pardmetros, exceto os par. 15-03, 15-04 e 15-05. Esta fungdo esta ativa somente quando
a energia é ativada no conversor de freqiiéncia.

Selecione Operagéo normal [0] para o funcionamento normal do conversor de freqiiéncia, com o
motor na aplicagdo selecionada.
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Selecione Test.da placa d cntr/[1] para testar as entradas analdgica e digital e as saidas e a tensdo
de controle +10 V. Este teste requer um conector de teste com ligagdes internas. Use o seguinte
procedimento para o teste do cartdo de controle:

1. Selecione T7est.da placa d cntrl[1].

2. Desligue a alimentacdo de rede elétrica e aguarde a luz do display apagar.
3. Programe as chaves S201 (A53) e S202 (A54) = ‘ON’/ L.

4, Insira o plugue de teste (vide a seguir).

5. Conecte a alimentagdo de rede elétrica.

6. Execute os varios testes.
7.  Os resultados sdo exibidos no LCP e o conversor de freqiiéncia entra em um loop infinito.

8. O par. 14-22 é automaticamente programado para Operagdo normal. Execute um ciclo de
energizagdo para dar partida em Operagdo normal, apds o teste do cartdo de controle.

Se o teste terminar OK:

Leitura do LPC: Cartdo de Controle OK.

Desligue a alimentacdo de rede elétrica e remova o plugue de teste. O LED verde, no Cartdo de
Controle, acendera.

Se o teste falhar:

Leitura do LPC: Defeito de E/S do Cartdo de Controle.

Substitua o conversor de frequiéncia ou o Cartdo de Controle. O LED vermelho no Cartdo de Controle
acende. Plugues de teste (conecte os seguintes terminais uns aos outros): 18 - 27 - 32; 19 - 29 -
33;42-53-54
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Selecione Inicializagdo [2] para reinicializar todos os valores dos pardmetros para a programagdo
padrdo, exceto os par. 15-03, 15-04 e 15-05. O conversor de freqiiéncia reinicializara, durante a
energizagdo seguinte.

O parametro 14-22 também reinicializa com a configuragdo padrdo Operacdo normal [0].

[0] * Operagdo normal

[1] Test.da placa d cntrl

[2] Inicializagdo

Range: Funcao:

60 s* [0-60s] Inserir o atraso de desarme do limite de corrente, em segundos. Quando a corrente de saida atingir

o limite de corrente (par. 4-18) uma adverténcia € acionada. Quando a adverténcia do limite de
corrente estiver continuamente presente, durante o periodo especificado neste parametro, o con-

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 153



3 Descricdes dos parametros M Guia de Programacgao do FC300

versor de freqiiéncia desarma. Desative o0 atraso de desarme programando o parametro para 60 s
= OFF. O monitoramento do conversor de freqiiéncia ainda permanecera ativo.

14-25 Atraso do Desarme no Limite de Torque
Range: Funcao:

60 s* [0-60s] Insira o atraso de desarme do limite de torque, em segundos. Quando o torque de saida atingir os
limites de torque (par. 4-16 e 4-17) uma adverténcia é acionada. Quando a adverténcia do limite
de torque estiver continuamente presente, durante o periodo especificado neste pardmetro, o con-
versor de freqiéncia desarma. Desative o0 atraso de desarme programando o parametro para 60 s
= OFF. O monitoramento do conversor de freqiiéncia ainda permanecera ativo.

14-26 Atraso Desarme-Defeito Inversor

Range: Funcao:

Relaciona- [0 -30s] Quando o conversor de freqiiéncia detecta uma sobre-tensdo, durante o tempo de programagdo,
do a potén- um desarme sera acionado, apos este tempo.

cia Se valor = 0, 0 modo protegdo é desativado.

NOTA!
Recomenda-se desativar o modo protegdo em aplicagdes de icamento.

14-29 Codigo de Service
Range: Funcao:
000000 [000000 Hex - FFFFF] Somente para uso interno.

3.14.5 14-3* Ctrl.Limite de Corr

O conversor de freqliéncia é dotado de um Controlador do Limite de Corrente Integral, que é ativado quando a corrente do motor, e portanto o torque,
for maior que os limites de torque programados nos parametros 4-16 e 4-17.

Quando o limite de corrente for atingido, durante o funcionamento do motor ou durante uma operagdo de funcionamento como gerador, o conversor de
freqiéncia tentard diminuir o torque abaixo dos limites predefinidos, tdo rapido quanto possivel, sem perder o controle do motor.

Enquanto o controle de corrente estiver ativo, o conversor de freqliéncia s6 podera ser parado configurando uma entrada digital para Paradp/inérc.re-
verso [2] ou Parad inérc.Rst.rvrs. [3]. Quaisquer sinais nos terminais 18 a 33 ndo estardo ativos, enquanto o conversor de freqiiéncia estiver proximo do
limite de corrente.

Utilizando uma entrada digital, programada para Paradp/inérc.reverso [2] ou Parad inérc.Rst.rvrs. [3], 0 motor ndo utiliza o tempo de desaceleragdo,
uma vez que o conversor de freqiéncia parou por inércia. Se for necessaria uma parada rapida, utilize a fungdo do controle de freio mecanico, juntamente
com o freio eletro-mecanico externo anexo a aplicagdo.

14-30 Ganho Proporcional-Contr.Lim.Corrente
Range: Funcdo:

100 %* [0 - 500 %] Insira o valor do ganho proporcional para o controlador do limite de corrente. A selegdo de um valor
alto faz com que o controlador reaja mais rapido. Uma configuragdo excessivamente alta causa
instabilidade no controlador.

14-31 Tempo de Integracao-Contr.Lim.Corrente

Range: Funcao:

0,020 s* [0,002 - 2,000 s] Controla o tempo de integragd@o do controlador do limite de corrente. Configurando-o para um valor
menor faz com que ele reaja mais rapidamente. Uma configuragdo excessivamente baixa causa
instabilidade no controlador.
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3.14.6 14-4* Otimiz. de Energia

Parametros para ajustar o nivel de otimizagdo da energia, nos modos
Torque Variavel (TV) e Otimizagdo Automatica da Energia (AEO - Auto-
matic Energy Optimization).

14-40 Nivel do VT

Range: Funcao:

66%* [40 - 90%] Insira o nivel de magnetizacdo em velocidade baixa. A selecdo de um valor baixo reduz a perda de
energia no motor, porém, reduz também a capacidade de carga.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

14-41 Magnetizagao Minima do AEO
Range: Funcao:

40%* [40 - 75%] Insira a magnetizagdo minima permitida para a AEO. A selecdo de um valor baixo reduz a perda de
energia no motor, porém, reduz também a resisténcia a variacGes repentinas da carga.

14-42 Freqiiéncia AEO Minima

Range: Funcao:

10HZ* [5 - 40 Hz] Insira a fregliéncia minima na qual a Otimizagdo Automética de Energia (AEO) deve estar ativa.
14-43 Cosphi do Motor

Range: Funcao:

0.66* [0.40 - 0.95] 0 setpoint do Cos(phi) é automaticamente programado para o desempenho otimizado do AEO. Este

parametro, normalmente, ndo deve ser alterado. Entretanto, em algumas situages, € possivel que
haja a necessidade de inserir um valor novo para sintonia fina.

3.14.7 14-5* Ambiente

Estes parametros auxiliam o conversor de freqiiéncia a funcionar sob condigbes ambientais especiais.

Option: Funcao:

[0] Off (Desligado) Selecione Off (Desligado) [0] somente se o conversor de freqiiéncia for energizado a partir de uma
fonte de rede elétrica isolada, ou seja a partir de uma fonte de rede elétrica IT.
Neste modo, os capacitores internos do filtro de RFI, entre o chassi e o circuito do filtro de RFI da
rede elétrica, sdo desconectados, para evitar danos no circuito intermediario e para reduzir as cor-
rentes capacitivas de terra, de acordo com a norma IEC 61800-3.

[1]* On (Ligado) Selecione On (Ligado) [1] para assegurar que o conversor de freqiiéncia esteja em conformidade
com as normas EMC.

14-52 Controle do Ventilador

Selecione a velocidade minima do ventilador principal.
Selecione Automadtica [0] para acionar o ventilador somente quando a temperatura interna do conversor de freqiiéncia estiver na faixa de 35 °C a

aprox. 55 °C.

O ventilador funciona em velocidades baixas, abaixo de 35 °C, e em velocidade plena, em 55 °C aprox.
Option: Funcao:

[0] * Automatica

[1] On 50%

[2] On 75%

[3] On 100%
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14-53 Mon.Ventldr
Option: Funcao:

Selecione o tipo de resposta que o conversor de freqiiéncia deve enviar, no caso de um sinal de

falha do ventilador ser detectado.

[0] Desativado
[1] * Adverténcia
[2] Desarme

14-55 Filtro Saida
Option: Funcao:

Selecione o tipo de filtro de saida conectado. Ndo se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

[0] * Sem Filtro
[1] FiltrOndaSenoid|

14-56 Capacitancia do Filtro Saida

Range: Funcao:

2.0 pF* [0.1 - 6500.0 pF] Programe a capacitancia do filtro de saida. O valor pode ser encontrado no rétulo do filtro.
NOTA!
Isto é necessario para que seja feita a compensagéo correta no modo Fluxo (par.
1-01)

14-57 Indutancia do Filtro de Saida

Range: Funcao:

7.000 mH* [0,001 - 65,000 mH] Selecione a indutancia do filtro de saida. O valor pode ser encontrado no rétulo do filtro.
NOTA!
Isto é necessario para que seja feita a compensagdo correta no modo Fluxo (par.
1-01)

3.14.8 14-7* Compatibilidade

Este parametro é til para configurar a compatibilidade do VLT 3000, VLT 5000 para o FC 300

14-72 Alarm Word do VLT
Range: Funcdo:
0* [0 - 4294967295] Leitura da alarm word correspondente ao VLT 3000 ou VLT 5000

14-73 Warning Word do VLT
Range: Funcao:
0* [0 - 4294967295] Leitura da warning word correspondente ao VLT 3000 ou VLT 5000

14-74 Status Word Est. Status Word
Range: Funcao:
0* [0 - 4294967295] Leitura da status word estendida correspondente ao VLT 3000 ou VLT 5000

156 MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300 M 3 Descricdes dos parametros

3.15 Parametros: Informacdo do VLT
3.15.1 15-** Informacgao do VLT

Grupo de parametros contendo informagGes do conversor de freqiiéncia, como dados operacionais, configuracdo de hardware e versdes de software.

3.15.2 15-0* Dados Operacionais

Grupo de parametros contendo dados operacionais, como Horas de Funcionamento, Medidores de kWh, Energizagdes, etc.

15-00 Horas de Funcionamento
Range: Funcdo:

Oh* [0 - 2.147.483.647 h] Exibir quantas horas o conversor de freqgliéncia funcionou. O valor é gravado quando o conversor
de freqiiéncia é desligado.

15-01 Horas em Funcionamento
Range: Funcdo:

Oh* [0 - 2.147.483.647 h] Exibir quantas horas o motor funcionou. 15-07 Reinicialzar contador de horas de func O valor é
gravado quando o conversor de freqiiéncia é desligado.

15-02 Medidor de kWh

Range: Funcao:
0 kWh* [0 - 2.147.483.647 kWh] Registro do consumo de energia do motor, como valor médio por hora. Reinicialize o contador no
par. 15-06.

15-03 Energizacoes
Range: Funcdo:

0* [0 - 2147483647] Exibir o nimero de vezes que o conversor de freqiiéncia foi energizado.

15-04 Superaquecimentos
Range: Funcao:

0* [0 - 65535] Exibir a quantidade de falhas de temperatura que ocorreram com o conversor de frequiéncia.

15-05 Sobretensoes
Range: Funcao:

0* [0 - 65535] Exibir o nimero de sobretensGes que ocorreram no conversor de frequiéncia.

15-06 Reinicializar o Medidor de kWh

Option: Funcao:
[0] * Nao reinicializar Selecionar Néo reinicializar [0] caso ndo desejar que o medidor de kWh seja zerado.
[1] Reinicializr Contador Selecionar Reinicializr Contador[1] e apertar [OK] para reinicializar o medidor de kWh (consultar o
par. 15-02)
NOTA!

O reset é executado apertando-se [OK].

15-07 Reinicializar Contador de Horas de Func

Option: Funcao:
[0] * N&o reinicializar
[1] Reinicializr Contador Selecionar Reinicializr Contador[1] e apertar [OK] para zerar o contador de Horas de Funcionamento

(consultar o par. 15-01). Este parametro ndo pode ser selecionado através da porta serial RS 485.
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3.15.3 15-1* Def. Log de Dados

O Log de Dados permite o registro continuo de até 4

M Guia de Programacao do FC300

Selecione Nao reinicializar [0] se ndo desejar que o contador de Horas de Funcionamento seja
reinicializado.

fontes de dados (par. 15-10) em periodicidades individuais (par. 15-11). Um evento do disparo (par.

15-12) e uma janela (par. 15-14) sdo utilizados para iniciar e parar o registro condicionalmente.

15-10 Fonte do Logging

Selecione quais variaveis devem ser registradas.

Matriz [4]

Nenhum

14-72 Alarm word do VLT

14-73 Warning word do VLT

14-74 Status Word Est. Status Word

[16-00 Con-
trol Word]

16-01 Referéncia [Unidade]

16-02 Referéncia %

16-03 Status Word

16-10 Poténcia [kW]

16-11 Poténcia [hp]

16-12 Tens&o do Motor

16-13 Freqiiéncia

16-14 Corrente do Motor

16-16 Torque [Nm]

16-17 Velocidade [RPM]

16-18 Térmico Calculado do Motor
16-30 Tens&o do Barramento CC
16-32 Energia de Frenagem /s
16-33 Energia de Frenagem /2 min
16-34 Temp. do Dissipador de Calor.
16-35 Térmico do Inversor

16-50 Referéncia Externa

16-51 Referéncia de Pulso

16-52 Feedback [Unidade]

16-54 Feedback 1 [Unidade]
16-55 Feedback 2 [Unidade]
16-56 Feedback 3 [Unidade]
16-60 Entrada Digital

16-62 Entrada Analdgica 53

16-64 Entrada Analdgica 54

16-65 Saida Analdgica 42 [mA]
16-66 Saida Digital [bin]

16-75 Entr. Anal. X30/11

16-76 Entr. Anal. X30/12

16-77 Saida Analdgica X30/8 [mA]
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16-90 Alarm Word

16-92 Warning Word

16-94 Status Word Estendida
34-70 Alarm Word MCO 1
34-71 Alarm Word MCO 2

15-11 Intervalo de Logging

Range:
1ms* [1 - 86400000 ms]

Insira o intervalo entre as amostragens das varidveis a serem registradas, em milisegundos.

3 Descricdes dos parametros

15-12 Evento do Disparo

Selecione o evento do disparo. Quando o evento de disparo ocorrer, aplica-se uma janela para congelar o registro. O registro, entdo, retera uma

porcentagem especificada de amostras, anterior a ocorréncia do evento de disparo (par. 15-14).

Option:

[0] * False (Falso)

[1] True (Verdadeiro)

[2] Em funcionamento

[3] Na Faixa

[4] Na referéncia

[5] Limite de torque

[6] Limite de corrente

[7] Fora da faixa de corrente
[8] Abaixo da I baixa

[9] Acima da I alta

[10] Fora da faixa de velocidade
[11] Velocidade abaixo da baixa
[12] Acima da velocidade alta
[13] Fora da faixa de feedback
[14] Abaixo de feedback baixo
[15] Acima de feedback alto
[16] Advrténc térmic

[17] Red.Elétr Fora d Faix

[18] Reversdao

[19] Adverténcia

[20] Alarme (desarme)

[21] Alarme (blogueio por desarme)
[22] Comparador 0

[23] Comparador 1

[24] Comparador 2

[25] Comparador 3

[26] Regra légica 0

[27] Regra légica 1

[28] Regra légica 2

[29] Regra légica 3

[33] Entrada digital DI18

[34] Entrada digital DI19

[35] Entrada digital DI27

[36] Entrada digital DI29 (somente para

o0 FC 302)
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[37] Entrada digital DI32
[38] Entrada digital DI33
[50] Comparador 4
[51] Comparador 5
[60] Regra légica 4
[61] Regra légica 5

15-13 Modo Logging

Option: Funcao:
[0] * Sempre efetuar Log Selecionar Sempre efetuar Log [0], para registro continuo.
[1] Log Unico no trigger Selecione Log dnico no trigger [1] para iniciar e parar, condicionalmente, o registro utilizando os

par. 15-12 e par.15-14.

15-14 Amostragens Antes do Disparo

Range: Funcdo:

50* [0 - 100] Insira a porcentagem de todas as amostras, anteriores a um evento de disparo, que devem ser
mantidas no log. Consulte também os par. 15-12 e par. 15-13.

3.15.4 15-2* Registro do Historico

Exibir até 50 registros de dados, por meio dos parametros de matriz, neste grupo de parametros. Para todos os parametros no grupo, [0] corresponde
aos dados mais recentes e [49] aos mais antigos. Os dados sdo registrados cada vez que ocorre um evento (ndo confundir com eventos do SLC).
Eventos, neste contexto, sdo definidos como uma alteracdo em uma das seguintes areas:

1. Entrada digital
2. Saidas digitais (ndo monitoradas neste release de SW)
3. Warning word

4. Alarm word

o

Status word
6.  Control word
7. Status word estendida

Os eventos sao registrados com valor e horario em milisegundos. O intervalo de tempo entre dois eventos depende da freqliéncia com que os eventos
ocorrem (no maximo uma vez a cada varredura). O registro de dados é continuo, porém, se ocorrer um alarme, o registro é salvo e os valores podem
ser vistos no display. Este recurso é (til, por exemplo, ao executar servigo depois de um desarme. Exibir o registro histdrico contido neste parametro,
por meio da porta de comunicagdo serial ou pelo display.

15-20 Registro do Histdrico: Evento

Matriz [50]

0* [0 - 255] Exibir o tipo de evento nos eventos registrados.

15-21 Registro do Histodrico: Valor

Matriz [50]

0* [0 - 2147483647] Exibir o valor do evento registrado. Interprete os valores do evento, de acordo com esta tabela:
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Entrada digital Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-60, apos a
conversao para valor binario.
Saida digital (ndo monitorada, Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-66, apds a

neste release de SW) conversdo para valor binario.

Warning word Valor decimal. Consulte a descricdo no par. 16-92

Alarm word Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-90

Status word Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-03, apds a
conversao para valor binario.

Control word Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-00.

Status word estendida Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. 16-94.

15-22 Registro do Historico: Tempo

Matriz [50]

0* [0 - 2147483647] Exibir o instante em que o evento registrado ocorreu. O tempo é medido em milissegundos, desde
a partida do conversor de freqliéncia. O valor max. corresponde a aproximadamente 24 dias, o que
significa que a contagem sera zerada ap0s este intervalo de tempo.

3.15.5 LogAlarme, 15-3*

Os parametros neste grupo sdo parametros de matriz, onde até 10 registros de falhas podem ser visualizados.[0] é o dado de registro mais recente, e
[9] o mais antigo. Os cddigos de erro, valores e do horario podem ser visualizados para todos os dados registrados.

15-30 Reg. de Falhas: C6d Falha

Matriz [10]

0* [0 - 255] Exibir o cddigo da falha e verificar o seu significado no capitulo Solu¢do de Problemas do Guia de
Design do FC 300.

15-31 Registro do Alarme: Valor

Matriz [10]

0* [-32767 - 32767] Exibir uma descrigdo extra do erro. Este parametro é utilizado, na maioria das vezes, em combinagdo
com o alarme 38 ‘falha interna’.

15-32 Registro do Alarme: Hora

Matriz [10]

0* [0 - 2147483647] Exibir o instante em que o evento registrado ocorreu. O tempo é medido em segundos desde a
partida do conversor de freqténcia.

3.15.6 15-4* Identific. do VLT

Pardmetros que contém informagdes somente de leitura, sobre as configuragdes de hardware e software do conversor de freqiiéncia.

15-40 Tipo do FC
Option: Funcao:

Exibir o tipo de FC. A leitura é idéntica a do campo de poténcia da definicdo do cddigo do tipo da
Série FC 300, caracteres 1-6.

15-41 Secgdo de Poténcia

Option: Funcao:
Exibir o tipo de FC. A leitura é idéntica a do campo de poténcia da definicdo do cédigo do tipo,
caracteres 7-10, da Série FC 300.
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15-42 Tensao
Option: Funcao:

Exibir o tipo de FC. A leitura é idéntica a do campo de poténcia da definigdo do codigo do tipo,
caracteres 11-12, da Série FC 300.

15-43 Versao do Software
Option: Funcao:

Exibir a versdo combinada do SW (ou 'versdo do pacote'), que consiste do SW de poténcia e do SW
de controle.

15-44 String do Codigo do Tipo Pedido
Option: Funcao:

Exibir o string do cddigo do tipo utilizado para encomendar novamente o conversor de freqliéncia,
em sua configuragdo original.

15-45
Option: Funcao:

String de Cddigo do Tipo Real

Exibir o string do codigo do tipo real.

15-46 NC°. do Pedido do Cnvrsr de Freqiiéncia
Option: Funcao:

Exibir o codigo de compra de 8-digitos utilizado para encomendar o conversor de freqiiéncia nova-
mente, em sua configuragdo original.

15-47 NC°. de Pedido da Placa de Poténcia.
Option: Funcao:

Exibir o cédigo de compra da placa de poténcia.

15-48 N° do Id do LCP
Option: Funcao:
Exibir o nimero do ID do LCP.

15-49 ID do SW da Placa de Controle
Option: Funcao:

Exibir o cddigo da versdo do software do cartdo de controle.

15-50 ID do SW da Placa de Poténcia
Option: Funcao:

Exibir o cddigo da versdo do software da placa de energia.

15-51 NCO. Série Conversor de Freq.
Option: Funcao:

Exibir o nimero de série do conversor de frequiéncia.

15-53 NCO. Série Cartdo de Poténcia
Option: Funcao:

Exibir o nimero de série do cartdo de poténcia.
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3.15.7 15-6* Ident. do Opcional

Este parametro somente de leitura contém informagdes sobre as configuragdes de hardware e software dos opcionais, instalados nos slots A, B, CO e C1.

15-60 Opcional Montado
Option: Funcao:

Exibir o tipo de opcional instalado.

15-61 Versao de SW do Opcional
Option: Funcao:

Exibir a versao do software do opcional instalado.

15-62 N°. do Pedido do Opcional
Option: Funcao:

Exibe o cddigo de compra dos opcionais instalados.

15-63 N° Série do Opcional
Option: Funcao:

Exibir o N2 de série do opcional instalado.

3.15.8 15-9* Inform. do Param.

Listas de parametros

15-92 Parametros Definidos

Matriz [1000]

0* [0 - 9999] Exibir a lista de todos os parametros definidos no conversor de freqgiiéncia. A lista termina com 0.

15-93 Parametros Modificados

Matriz [1000]

0* [0 - 9999] Exibir a lista dos parametros que foram alterados desde a programagdo padrdo. A lista termina com
0. As alteragbes podem ndo ser visiveis durante até 30 segundos, apds a implementagdo.

15-99 Metadados de Parametro

Matriz [30]

0* [0 - 9999] Este parametro contém dados utilizados pela ferramenta de software MCT10.
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3.16 Parametros: Leituras de Dados
3.16.1 16-** Leituras de Dados

Grupo de parametros para leituras de dados, p. ex., referéncias reais, tensGes, controle, alarme, adverténcia e status words.

3.16.2 16-0* Status Geral

Parametros para leitura do status geral, como referéncia calculada, control word, ativa, status.

16-00 Control Word
Range: Funcdo:

0* [0 - FFFF] Exibir a Control Word enviada do conversor de freqiiéncia, através da porta de comunicagdo serial,
em codigo hex.

16-01 Referéncia [Unidade]

Range: Funcao:

0.000* [-999999.000 - 999999.000] Exibir o valor da referéncia atual aplicada em impulso ou com base analdgica, na unidade de medida
resultante da escolha da configuragdo selecionada no par. 1-00 (Hz, Nm ou RPM).

16-02 Referéncia %
Range: Funcdo:

0%* [-200 to 200 %] Exibir a referéncia total. A referéncia total é a soma das referéncias digital, analdgica, predefinida,
barramento e congelar referéncias, mais a de catch-up e slow-down.

16-03 Status Word
Range: Funcdo:

0* [0 - FFFF] Exibir a Status word enviada pelo conversor de freqliéncia, através da porta de comunicagdo serial
em codigo hex.

16-05 Valor Real Principal [%]
Range: Funcdo:

0%* [-100 até +100%] Exibir a word de dois bytes enviada com a Status word para o barramento Mestre, reportando o
Valor Real Principal.

16-09 Leit.Personalz.

Range: Funcdo:
0,00 unida- [x.xx - x.xx unidade] Exibir o valor da leitura personalizada do par. 0-30 ao par. 0-32
de*

3.16.3 16-1* Status do Motor

Pardmetros para a leitura dos valores de status do motor.

16-10 Poténcia [kW]
Range: Funcao:

0,0 kw* [0,0 - 1.000,0 kW] Exibir a poténcia do motor, em kW. O valor apresentado é calculado com base na atual tensdo do

motor e da corrente do motor. O valor é filtrado e, portanto, aprox. 30 ms podem transcorrer, desde
a alteragdo de um valor de entrada até a alteracdo dos valores da leitura de dados.
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16-11 Poténcia [HP]
Range: Funcao:

0 HP* [0 até 1000 HP] Exibir a poténcia do motor, em HP. O valor apresentado é calculado com base na atual tensdo do
motor e da corrente do motor. O valor é filtrado e, portanto, aprox. 30 ms podem transcorrer, desde
a alteragdo de um valor de entrada até a alteracdo dos valores da leitura de dados.

16-12 Tensdo do Motor
Range: Funcao:

0,0 v* [0,0 até 6.000,0 V] Exibir a tensdo do motor, um valor calculado que € utilizado para controla-lo.

16-13 Freqiiéncia do Motor
Range: Funcao:

0,0Hz* [0,0 - 6.500,0 Hz] Exibir da freqiiéncia do motor, sem amortecimento da ressonancia.

16-14 Corrente do Motor
Range: Funcao:

0 A* [0 até 1856 A] Exibir a corrente do motor, medida como um valor médio IRMS. O valor é filtrado e leva aprox. 30
ms desde que um valor de entrada é alterado até o instante que os valores da leitura de dados se
alterem.

16-15 Freqiiéncia [%]
Range: Funcdo:

0.00%* [0.00 - 0.00 %] Exibir uma word de dois bytes que reporta a freqliéncia real do motor (sem amortecimento da
ressonancia), como uma porcentagem (escala 0000-4000 Hex) do par. 4-19 Freqiiéncia Max. de
Saida. Programe o par. 9-16 indice 1, para envia-lo com a Status Word, em vez do MAV.

16-16 Torque

Range: Funcdo:

0,0 Nm* [-3.000,0 até 3.000,0 Nm] Exibir o valor do torque, com um sinal algébrico, aplicado ao eixo do motor. A linearidade ndo é
exata entre 160% de corrente do motor e o torque, em relagdo ao torque nominal. Alguns motores
fornecem torque com mais de 160%. Conseqtientemente, os valores minimo e maximo dependerdo
da corrente maxima do motor e do motor usado. O valor é filtrado e, portanto, aprox. 30 ms podem
transcorrer, desde a alteragdo de um valor de entrada até a alteragdo dos valores da leitura de
dados.

16-17 Velocidade [RPM]
Range: Funcdo:

0 RPM* [0 - 0 RPM] Confira as RPM atuais do motor. Em controle de processo de malha aberta ou de malha fechada,
as RPM do motor sdo estimadas. As RPM do motor sdo medidas no modo de velocidade de malha
fechada.

16-18 Térmico Calculado do Motor
Range: Funcao:

0 %* [0 - 100 %] Exibir a carga térmica calculada no motor. O limite de corte é 100%. A base para o calculo é a
fungao ETR, selecionada no par.1-90.

16-19 Temperatura do Sensor KTY
Range: Funcao:

0 °C* [0 - xxx °C] Enviando a temperatura real do sensor KTY embutido no motor.
Consulte o par. 1-9*.

16-20 Angulo do Motor
Range: Funcao:

0* [0 - 65535] Exibir o ajuste do angulo do encoder/resolver atual, relativo a posigdo do indice. A faixa de valores
de 0 - 65535 corresponde a 0-2*pi (radianos).
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16-22 Torque [%]

Range: Funcao:
0%* [-200 - 200%] 0 valor mostrado é o torque, com sinal, em porcentagem do torque nominal, fornecido ao eixo do
motor.

16-25 Torque Alto
Range: Funcao:

.0 Nm - .0 - .0 Nm] Exibir o valor do torque, com um sinal algébrico, aplicado ao eixo do motor. Alguns motores forne-
0.0 Nm* [-200000000.0 - 200000000.0 Nm]  Exibi lor do torq inal algébri plicad ixo d tor. Alg t fi
cem torque com mais de 160%. Consegiientemente, os valores minimo e maximo dependerdo da

corrente maxima do motor e do motor usado. A leitura especifica foi adaptada para permitir mostrar
valores mais altos do que a leitura padrdo no parametro 16-16.

3.16.4 16-3* Status do Drive

Pardmetros para relatar o status do conversor de freqiiéncia.

16-30 Tensao de Conexao CC
Range: Funcdo:

ov* [0 - 10000 V] Exibir um valor medido. O valor € filtrado com uma constante de tempo de 30 ms.

16-32 Energia de Frenagem /s

Range: Funcao:
0 kW* [0 até 675,000 kW] Exibir a poténcia de frenagem transmitida a um resistor de freio externo, definida como um valor
instantaneo.

16-33 Energia de Frenagem /2 min
Range: Funcao:

0,000 kw*  [0,000 - 500,000 kw] Exibir a poténcia de frenagem transmitida a um resistor de freio externo. A poténcia média é cal-
culada como um valor médio, durante os Ultimos 120 s.

16-34 Temp. do Dissipador de Calor

Range: Funcao:

0 °Cc* [0 até 255 °C] Exibir a temperatura do dissipador de calor do conversor de freqiiéncia. O limite de corte ¢ 90 + 5
°C, e o motor religa em 60 £ 5 °C.

16-35 Térmico do Inversor

Range: Funcao:

0 %* [0-0 %] Exibir a porcentagem de carga no inversor.

16-36 Corrente Nom.do Inversor
Range: Funcao:

A* [0,01 - 10.000,00 A] Exibir a corrente nominal do inversor, que deve ser igual a que consta na plaqueta de identificagdo
do motor conectado. Os dados sdo utilizados para calcular o torque, a protecdo do motor, etc.

16-37 Corrente Max.do Inversor
Range: Funcao:

A* [0,01 - 10.000,00 A] Exibir a corrente maxima do inversor, que deve ser igual a que consta na plaqueta de identificagdo
do motor. Os dados sdo utilizados para calcular o torque, a protegao do motor, etc.

16-38 Estado do SLC
Range: Funcao:

0* [0 - 100] Exibir o estado do evento em execugdo pelo controlador de SL.
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16-39 Temp.do Control Card
Range: Funcao:

0 °C* [0 até 100 °C] Exibir a temperatura do cartdo de controle, estabelecida em °C.

16-40 Buffer de Logging Cheio
Option: Funcao:

Exibir se o buffer de logging esta cheio (consultar o par. 15-1*). O buffer de logging nunca ficara
cheio quando o par. 15-13 Modo Logging for programado para Sempre efetuar Log [0].

[0] * N&o
[1] Sim

3.16.5 16-5* Ref. & Feedb.

Parametros para reportar a entrada de referéncia e de feedback.

16-50 Referéncia Externa

Range: Funcao:

0.0* [-200.0 - 200.0] Exibir a referéncia total, a soma das referéncias digital, analdgica, predefinida, de barramento e
congelar referéncias, mais a de catch-up e de slow-down.

16-51 Referéncia de Pulso

Range: Funcao:

0.0* [-200 - 200] Exibir o valor da referéncia da entrada(s) digital(is) programada(s). A leitura pode ser também
refletir os impulsos de um encoder incremental.

16-52 Feedback [unidade]

Range: Funcao:
0.0* [-999999.999 - 999999.999] Exibir a unidade do feedback resultante da selegdo da unidade e escala nos parametros 3-00, 3 -01,
3-02 e 3-03.

16-53 Referéncia do DigiPot
Range: Funcao:

0.0* [-200 - 200] Exibir a contribuigdo do Potenciémetro Digital para a referéncia real.

3.16.6 16-6* Entradas e Saidas

Pardmetros para reportar as portas de E/S digitais e analdgicas.

16-60 Entrada digital
Range: Funcao:

0* [0-63] Exibir os estados do sinal das entradas digitais ativas. Exemplo: A entrada 18 corresponde ao bit
n°. 5,'0" = nenhum sinal, ‘1’ = sinal conectado. O bit 6 funciona do modo contrario, on = '0', off =
'1' (entrada de parada segura).

Bit 0 Entrada digital term. 33
Bit 1 Entrada digital term. 32
Bit 2 Entrada digital term. 29
Bit 3 Entrada digital term. 27
Bit 4 Entrada digital term. 19
Bit 5 Entrada digital term. 18
Bit 6 Entrada digital term. 37
Bit 7 Entr. digital GP term. E/S X30/4
Bit 8 Entr. digital GP term. E/S X30/3
Bit 9 Entr. digital GP term. E/S X30/2
Bit s 10-63 Reservados p/ terminais futuros
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16-61 Definicao do Terminal 53

Option: Funcao:

Exibir a programagdo do terminal de entrada 53. Corrente = 0; Tensdo = 1.
[0] * Current
[1] Tensdo

16-62 Entrada analogica 53
Range: Funcao:
0.000* [-20.000 - 20.000] Exibir o valor real na entrada 53.

16-63 Definicao do Terminal 54
Option: Funcao:

Exibir a programagdo do terminal de entrada 54. Corrente = 0; Tensao = 1.
[0] * Current

[1] Tensdo

16-64 Entrada Analdgica 54
Range: Funcao:
0.000* [-20.000 - 20.000] Exibir o valor real na entrada 54.

16-65 Saida Analdgica 42 [mA]
Range: Funcao:
0.000* [0.000 - 30.000] Exibir o valor real na saida 42, em mA. O valor exibido reflete a selegdo no par. 06-50.

16-66 Saida Digital [bin]
Range: Funcao:

0* [0-115] Exibir o valor binario de todas as saidas digitais.

16-67 Freq. de Freq. #29 [Hz]
Range: Funcao:

0* [0-0] Exibir a taxa de freqliéncia real no terminal 29.

16-68 Entr Pulso #33 [Hz]
Range: Funcao:

0* [0 - 130000] Exibir o valor real da freqliéncia aplicada no terminal 33, como uma entrada de impulso.

16-69 Saida de Pulso #27 [Hz]
Range: Funcao:

0* [0 - 40000] Exibir o valor real de pulsos aplicados ao terminal 27, no modo de saida digital.

16-70 Saida de Pulso #29 [Hz]
Range: Funcao:

0* [0 - 40000] Exibir o valor real de pulsos no terminal 29, no modo de saida digital.
Este parametro esta disponivel somente no FC 302.

16-71 Saida do Relé [bin]
Range: Funcao:

0* [0-31] Exibir a programacdo de todos os relés.
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Selegdo de Leitura [P16-71]:
Saida de relé [bin]: 00000 bin

||:Rele 09 do cartdo do opcionalB
Relé 08 do cartdo do opcionalB

Relé 07 do cartdo do opcionalB

Relé 02 do cartdo de poténcia

Rele 01 do cartdo de poténcia
1308A19510

16-72 Contador A
Range: Funcao:

0* [-2147483648 -2147483647] Exibir o valor atual do Contador A. Os contadores sdo Uteis como operandos de comparador, con-
sultar o par. 13-10.
O valor pode ser reinicializado ou alterado, por meio das entradas digitais (grupo de par. 5-1*) ou
utilizando uma agdo do SLC (par. 13-52).

16-73 Contador B

Range: Funcao:
0* [-2147483648 -2147483647] Exibir o valor atual do Contador B. Os contadores sdo Uteis como operandos de comparador (par.
13-10).

O valor pode ser reinicializado ou alterado, por meio das entradas digitais (grupo de par. 5-1*) ou
utilizando uma agao do SLC (par. 13-52).

16-74 Contador de Parada Prec.
Range: Funcdo:
0* [0 - 2147483647] Retornar o valor real do contador de precisdo (par. 1-84).

16-75 Entr. Anal. X30/11
Range: Funcao:
0.000* [0.000 - 0.000] Exibir o valor real da entrada X30/11 do MCB 101.

16-76 Entr. Anal. X30/12
Range: Funcao:
0.000* [0.000 - 0.000] Exibir o valor real da entrada X30/12 do MCB 101.

16-77 16-77 Saida Anal. X30/8 [mA]
Range: Funcao:
0.000* [0.000 - 0.000] Exibir o valor real da entrada X30/8 em mA.

3.16.7 16-8* FieldbusPorta do FC

Parametros para reportar as referéncias e control words do BUS.

16-80 CTW 1 do Fieldbus

Range: Funcao:

0* [0 - 65535] Exibir a Control word (CTW) de dois bytes, recebida do Barramento Mestre. A interpretacdo da
Control word depende do opcional de fieldbus instalado e do perfil da Control word selecionada no
par. 8-10.

Para informagGes adicionais, consulte o manual especifico do fieldbus.

16-82 REF 1 do Fieldbus
Range: Funcao:
0* [-200 - 200] Exibir a word de dois bytes enviada com a control word, a partir do Barramento Mestre, para pro-

gramar o valor de referéncia.
Para informag0es adicionais, consulte o0 manual especifico do fieldbus.
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16-84 StatusWord do Opcional d Comunicagao

Range: Funcao:
0* [0 - 65535] Exibir a status word estendida do opcional de comunicagdo do fieldbus.
Para informagGes adicionais, consulte o manual especifico do fieldbus.

16-85 CTW 1 da Porta Serial

Range: Funcao:

0* [0 - 65535] Exibir a Control word (CTW) de dois bytes, recebida do Barramento Mestre. A interpretagdo da
control word depende do opcional de fieldbus instalado e do perfil da Control word selecionada no
par. 8-10.

16-86 REF 1 da Porta Serial

Range: Funcao:

0* [0-0] Exibir a Status word (STW) de dois bytes, enviada para o Barramento Mestre. A interpretagdo da
Status word depende do opcional de fieldbus instalado e do perfil da Control word selecionada no
par. 8-10.

3.16.8 16-9* Leitura do Diagnés

Pardmetros para exibir a alarm word, warning word e status word estendida.

16-90 Alarm Word
Range: Funcdo:

0* [0 - FFFFFFFF] Exibir a alarm word enviada através da porta de comunicagdo serial, em cddigo hex.

16-90 Alarm Word 2
Range: Funcao:

0* [0 - FFFFFFFF] Exibir a alarm word enviada através da porta de comunicagdo serial, em cddigo hex.

16-92 Warning Word
Range: Funcao:

0* [0 - FFFFFFFF] Exibir a warning word enviada através da porta de comunicagdo serial, em codigo hex.

16-93 Warning Word 2
Range: Funcao:

0* [0 - FFFF] Exibir a warning word enviada através da porta de comunicagdo serial, em codigo hex.

16-94 Ext. Status Word
Range: Funcao:

0* [0 - FFFF] Retorna a warning word estendida, enviada através da porta de comunicacdo serial, em codigo hex.
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3.17 Parametros: Entrada de Encoder
3.17.1 17-** Opcionl.Feedb Interno

Parametros adicionais para configurar o Opcional de Feedback do Encoder (MCB102) ou do Resolver (MCB103).

3.17.2 17-1%* Interface Inc. do Encoder

Os parametros neste grupo configuram a interface incremental do opcional MCB102. Observar que ambas as interfaces, incremental e absoluta, estdo
ativas ao mesmo tempo.

17-10 Tipo de Sinal

Selecionar o tipo incremental (canais A/B) do encoder em uso. Procurar a informagdo na folha de dados do encoder.

Selecione NMenhum [0] somente se o sensor de feedback for um encoder absoluto.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

Option: Funcao:
[0] Nenhum

[1] * RS422 (5V TTL)

[2] Senoidal 1Vpp

17-11 Resolugdo (PPR)

Range: Funcao:
1024* [10 - 10000] Inserir a resolugdo do rastreamento incremental, ou seja, o nimero de pulsos ou periodos por
revolugdo.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

3.17.3 17-2* Interf. Abs. do Encoder

Os parametros neste grupo configuram a interface absoluta do opcional MCB102. Observar que ambas as interfaces, incremental e absoluta, estdo ativas
a0 mesmo tempo.

17-20 Selegao do Protocolo

Selecione HIPERFACE [1] somente se o encoder for absoluto.

Selecionar NMenhum [0] somente se o sensor de feedback for um encoder incremental.
N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento

Option: Funcao:
[0] * Nenhum

[1] HIPERFACE

[2] EnDat

4] SSI

17-21 Resolucao (Posicoes/Rev)
Selecione a resolugdo do encoder absoluto, ou seja, 0 niUmero de contagens ou periodos por revolugdo.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento O valor depende da configuragdo no par. 17-20.

Option: Funcao:
[512] 512

[1024] 1024

[2048] 2048

[4096] 4096

[8192]  SSI4- 8192

[16384] 16384
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[32768] HIPERFACE 512 - 32768

17-24 Comprimento dos Dados do SSI
Range: Funcdo:

13* [13 - 25] Programar o nimero de bits do telegrama do SSI. Escolher 13 bits para encoders de giro Unico e
25 bits para encoders de giro multiplo.

17-25 Velocidade do Oscilador
Range: Funcao:

260 kHz* [100 - 260 kHz] Programe a velocidade do oscilador do SSI. No caso de cabos de encoder longos, a velocidade do

oscilador deve ser diminuida.

17-26 Formato dos Dados do SSI

Option: Funcao:
[0] * Cddigo Gray
[1] Cddigo Binario Programar o formato dos dados do SSI. Selecionar entre os formatos Gray e Binario.

17-34 Baudrate da HIPERFACE

Selecione a baud rate do encoder conectado.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento O pardmetro so6 é acessivel quando o par. 17-20 estiver programado
para HIPERFACE [1].

Option: Funcao:
[0] 600

[1] 1200

[2] 2400

[3] 4800

[4] * 9600

[5] 19200

[6] 38400

3.17.4 17-5* Interface do Resolver

O grupo de parametros 17-5* é utilizado para programar os parametros do Opcional MCB 103 do Resolver.

Normalmente, o feedback do resolver é utilizado como feedback de motor, para motores de Ima Permanente com o par. 1-01 programado com a opgdo
Fluxo com feedback de motor.

Este parametro ndo pode ser ajustado enquanto o motor estiver em funcionamento.

17-50 Polos do Resolver
Range: Funcao:

2% [2-2] Programe o nimero de poélos do resolver.
O valor esta definido na folha de dados do resolver.

17-51 Tensao de Entrada do Resolver
Range: Funcao:

7,0v* [4,0-8,0V] Programe a tensdo de entrada para o resolver. A tensdo estabelecida é em valor EFICAZ.
O valor esta definido na folha de dados do resolver.

17-52 Freqiiéncia de Entrada do Resolver
Range: Funcao:

10,0 kHz*  [2,0 - 15,0 kHz] Programe a freqliéncia de entrada do resolver.
O valor esta definido na folha de dados do resolver.
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17-53 Relacao de Transformacao do Resolver

Range: Funcao:
0.5* [0.1-1.1] Programe a relagdo de transformagdo do resolver.
A relagdo de transformagéo é:
oo I/Out
ratio Vi,

O valor esta definido na folha de dados do resolver.

17-59 Interface do Resolver

Ativar o opcional MCB 103 do resolver quando os parametros do resolver forem selecionados.

Para evitar danos em resolvers, os par. 17-50 — par. 17-53 devem ser ajustados, antes de ser ativados.

Option: Funcao:
[0] * Desativado
[1] Ativo

3.17.5 17-6* Monitor. e Aplic.

Este grupo de parédmetros seleciona fungdes adicionais quando o opcional MCB 102 de Encoder ou o opcional MCB 103 de Resolver estiver instalado no
slot B opcional, como feedback de velocidade.
Os parametros de Monitoramento e da Aplicagdo ndo pode ser ajustado enquanto o motor estiver em funcionamento.

17-60 Sentido Positivo do Encoder

Altere o sentido da rotagdo do encoder detectado, sem mudar a fiagdo do encoder.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

Option: Funcao:
[0] * Sentido horario
[1] Sentido anti-horario

17-61 Monitoramento do Sinal do Encoder

Selecione o tipo de resposta que o conversor de freqiiéncia deve assumir, no caso de um sinal de falha de encoder ser detectado.
A fungdo de encoder, no par. 17-61, é um teste elétrico do circuito do sistema do encoder.

Option: Funcao:
[0] Desativado

[1] * Adverténcia

[2] Desarme

[3] Jog

[4] Congelar Saida

[5] Velocidade Max

[6] Mude para Malha Aberta.
[7] Selegdo de Setup 1

[8] Selegdo de Setup 2

[9] Selegdo de Setup 3

[10] Selegdo de setup 4
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3.18 30-** Caracteristicas Especiais
3.18.1 30-8* Compatibilidade

30-80 Indutancia do eixo-d (Ld)
Range: Funcdo:

0.000 mH*  [0.000-1000.000 mH] Inserir o valor da indutancia do eixo-d. Obter o valor a partir da folha de dados do motor com imd
permanente. O valor de indutancia do eixo-d ndo pode ser obtido executando uma AMA.

30-81 resistor de freio (ohm)

Range: Funcao:

Relaciona-  [Ohm] Programar o resistor de freio em Ohm. Este valor é usado para monitorar a energia transmitida ao
do a potén- resistor de freio, no par. 2-13. Este parametro somente esta ativo em drives com um freio dindmico
cia integral.

30-83 Ganho Proporcional do PID de Velocidad

Range: Funcao:

Relaciona-  [0.0000-1.0000] Insira o ganho proporcional do controlador de velocidade. O controle rapido é obtido em amplifi-
do a potén- cagdo alta. Entretanto, se a amplificagdo for excessivamente grande, o processo pode se desesta-
cia bilizar.
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4 Listas de parametros

4.1 Lista de parametros

Séries do FC

Todas = valido para as séries FC 301 e FC 302
01 = valido somente para o FC 301

02 = valido somente para o FC 302

AlteracGes durante o funcionamento

"TRUE" (Verdadeiro) significa que o parametro pode ser alterado, enquanto o conversor de freqliéncia estiver em funcionamento, e “FALSE” (Falso)

significa que o conversor de freqliéncia deve ser parado, antes de efetuar uma alteraggo.

4-Setup

'All setups': os parametros pode ser programados individualmente, em cada um dos quatro setups, ou seja, um Unico parametro pode ter quatro valores
diferentes de dados.

"1 setup”: o valor dos dados serd 0 mesmo em todos os setups.

indice de converséo

Este nimero refere-se a um valor de conversdo utilizado ao efetuar-se uma gravagdo ou leitura, por meio de um conversor de freqiéncia.

indice de ‘ 100 | 67 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0 ‘ -1 ‘ -2 ‘ -3 ‘ -4 ‘ -5 -6
conv.
Fator de‘ 1 ‘ 1/60 ‘ 1000000 ‘ 100000 ‘ 10000 ‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0.1 ‘ 0.01 ‘ 0.001 ‘ 0.0001 ‘ 0.0000 ‘ 0.000001
conv. 1
Tipo de dados Descrigdo Tipo
N inteiro 8 Int8
3 NQ inteiro 16 Int16
4 N¢ inteiro 32 Int32
5 8 sem sinal algébrico Uint8
6 16 sem sinal algébrico Uint16
7 32 sem sinal algébrico Uint32
9 String Visivel VisStr
33 Valor de 2 bytes normalizado N2
35 Sequiéncia de bits de 16 variaveis booleanas V2
54 Diferenga de horario s/ data TimD

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 175



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

9TUIN 0 InyL sdn-39s ||y V/N O SS90y plomssed sng £9-0
suin = anyL dn-39s 1 [2303 0sS2Y [0] eyuas/s(opideynusiy)NUSIWHIING 0SS0y 99-0
9TUI 0 anyL dn-3es 1 V/N 002 (opidey nuapy) Nua X2INY op eYuSS §9-0
fsalll]p} - INyL dn-yas 1 12303 0ssady [0] 2yuas /s [edidulld NUSY OB 0SSy 19-0
9TuI 0 andL dn-3es 1 V/N 00T [edpulld NUSW Op BYUSS 09-0
eyuas x9-0
sin - LA sdn-3ss Iy eidod wias [0] dn-195 op eido) 15-0
suin = 351v4 sdn-3es v eidod wis [0] d01 op eldo) 05-0
denjes/se1do) «S-0
suin = IndL sdn-33s ||y opeAy [T] dD71 op [39say] eppaL €-0
gin - andL sdn-1ss ||y opeAny [1] d21 op (opeby| jewoiny) [uo oiny] epsl -0
suin = anyL sdn-3ss ||y opeAy [T] dD7 0p [10] epaL -0
suin - andL sdn-13s ||y opeany [1] dD7 op (opebi| |enuely) [uo pueH] epa L 0v-0
dD71 Op opejaL xb-0
[Z3 ] - INyL sdn-3ss ||y JUNINOPEYWOISN) 00°00T oiensn/d piuyap INJS| p Xew JjA €0
430} T anyL sdn-3ss ||y J1UNINOPEYWOISND 00°0 ouensn/d joq einyia ep ujly J0jep 1€-0
gwin - andL sdn-3es ||y wnyuaN [0] ouensn /d jop weJed /d plun 0€-0
dD1 Op ein)dT xE€-0
9TUIN 0 InyL dn-19s T Jwuoissaldxy [ROSSd NUB NS SZ-0
9TUIN = anyL sdn-3as ||y 20971 dpuels ¢ Aeydsig op eyur] ¥2-0
9TUIN - InyL sdn-39s ||y €191 apuels ¢ Aeydsiq op eyur] £2-0
9TUIN = anyL sdn-3as ||y 01971 ouanbad €T Aejdsiq op eyur 20
9TUIN - andL sdn-3ss ||y $19T ousnbad ¢'1 Aeydsiqg op eyur] 12-0
9TUIN = anyL sdn-3as ||y L1971 ouanbad 17 Aejdsig op eyur 0z-0
dd1 op Aeidsia xz-0
[430] 0 andL sdn-3ss ||V V/N 0 [eue /sdn3ss Jexp3 ‘eimis] ¥1-0
9TUIN 0 35v4 sdn-33s ||y Y/N O SOpePaU0D SdNJBS :elnys] £1-0
suIN - 35v4 sdn-3as ||v opepauod oeN [0] op 9uspuadap 9 dn-19s 9153 Z1-0
suin - InyL sdn-39s ||y T dn-33S [1] dniss Jeap3 11-0
guin = anyL dn-39s 1 7 dn-33s [1] oAy dnies 01-0
dn-319s sao5esadQ «T-0
N - INYL sdn-38s ||v “ue=Ja1’pd10} peied [T1] (jenuey) zibaau3g eu “uopessdQ opeis3y $0-0
guin - 357v4 sdn-3es ¢ JeuoieusRur [0] steuoibay sagdiulRq £0-0
guin = 3Sv4 sdn-38s ¢ Wdy [0] 1030y Op "20J3A Bp Spepiun 20-0
guin - andL dn-es 1 sg1bur [0] ewoIp1 10-0
seoiseg5eweibold x0-0

X9pul Uuois uoneds Aluo
9dAL -19AUOD -ado Bunnp abuey) 20€ D4 dn-39s-t anjeA 3nejeq uonduosap Jsjsweled # ‘ON “Jed

Aejdsig/oedel2dQ xx-0 T'T'b

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

176



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

zeuin - 351v4 X sdn-39s ||y Jwrjuoissaldxg BUWIXB|N BIDIRUL 69-T
zewin - 357v4 X sdn-3es Jwruolssaldx3 ewIUl|y eIduL 89-T
guIN - Nyl X sdn-}as eaissed ebae) [0] ebie) ap odi| /9-T
guIn 0 InyL X sdn-3as % 00T SPEPIDOJIA eXleg W “UjY }U3.110D 99-T
fsalll]p} €- InyL sdn-19s sw g JURUOSSSY d9powy odwa] 3suo) G9-T
9TUIN 0 anydL sdn-3ss % 00T BIOURUOSSSY Bp 0judWDSHOWY ¥9-T
9TaUIN z- Nyl sdn-}as Jwiuoissaldxg weba.100s3 suadwo) p odwia) p 3SU0) €9-T
97Ul 0 =N sdn-3as Jwijuoissaldx3 ojusweba1100s3 op oedesusdwo) 29-1
9TUL 0 anyL sdn-3ss |y % 00T pPOJRA ey Wwe ebie) sp ogSesuadwio) 19-T
9T3uI 0 InyL sdn-13s ||y % 00T PIOJRA Xleg wa ebie) ap ogdesuadwo) 09-T
ebie) ‘deq boid x9-T
9TuIN 1- INYL sdn-3es ||y Jwruoissaldx3 4 - 3/n seonspRPeIR) 95-T
9T3uIN 1- InyL sdn-38s v Jwruoissaldxg N - 3/n seansisioele) GS-T
9TUIN 1- 351v4 X sdn-38s ||y Jwruoissaldx3y O[2pOly "0jseq "bai4 €51
9T3UIN ii= anmdL sdn-38s v Jwruoissaldxg [zH] "wioN "zisuben sp Ul 20[RA 75T
9TUIN /9 andL sdn-3ss ||y Jwruoissaldx3 [Wdy] "wioN ogdznaubely ap ully J0[A 16-T
9TuIN 0 amiL sdn-3es v % 00T ZH ( e 4030\ Oop ogSezisubejy 0S-T
ebae) dapug boid «xS-T
9TUL 0 351v4 sdn-39s ||y V/N 0 1030\ op ojnbuy op 335 HO Tb-T
9TUIN 0 3S1v4 X sdn-3s ||y Jwruoissaldx3y IWJY000T WS Z14j0Wo33|3 eljuo) esio4 0b-T
N 0 351v4 sdn-3ss |V Jwruoissaidx3 J0j0|\ Op SO[0d 6¢-T
ZEM] - 351v4 X sdn-3ss ||y Jwruoissaldx3y (P1) p-Ox1d op epugINpUL L6-T
zeuin €- 351v4 sdn-3ss |y Jwruoissaldx3 (34) 01194 Op epiad dp epuIsIsY 9¢-T
ZEWIN - 351v4 sdn-3ss ||y Jwruoissaldx3y (Yx) ledpuiid enueieay GE-T
zeuin - 351v4 sdn-19s Jwrjuoissaldxg (2X) 1030y Op eyseled epuelesy ve-T
zZenin - 3S1v4 sdn-1es Jwruoissaldx3y (TX) J03e3S3 Op ejseled eouReSY €e-T
zein - 3S1v4 sdn-19s Jwrjuoissaldx3y (4y) 1030y Op epURSISRY T€-T
[4201)) - 351v4 sdn-19s Jwiuoissaldx3y (sy) J0je)s3 op epuRisisay 0¢-T
110 p Sueaysopeq x€-T
suIn - 357v4 sdn-3es (opebisaq) 40 [0] (VINv) 10304 Op ednewoiny ogdeidepy 6¢-1
ZcIn 1- 3S7v4 sdn-3as Jwijuoissaldx3y 10]0|\ Op |eujwou anbio| 9Z-T
9T3uIN (9 351v4 sdn-3es Jwruoissaldx3 J1030W Op |EUIIOU DPEPIJOJIA Se-T
zenn - 3Sv4 sdn-3es Jlwrjuoissaldxg J10J0|\ Op 3juB1I0) YT
9TUIN 0 351v4 sdn-3es ||y Jwruoissaldx3 J0jo|y Op epunbaiy €T
9T3UIN 0 357v4 sdn-38s v Jwruoissaldxg 1030l Op 0BSUD | T
zewn - 351v4 sdn-3ss ||y Jwruoissaldx3 [dH] 1030 Op epuiod 12-T
ZenIn T 35v4 sdn-3as ||y Jlwrjuoissaldxg 1] 1030 Op epuRIod 0z-T
1030y Op sopeq xZ-T
N = 351v4 sdn-3ss ||y ouo.ouissy [0] 1030\ Op 0E5NA3SU0) 01-T
1030 Op 0e59|9S «T-T
guin = INyL sdn-3as ||y opow 00-T Jed JO [] [2207 OPOW “Blyuo) S0-T
gwin - 357v4 sdn-3ss ||y o3je anb.o] [0] e61e231qos opon $0-T
N - Nyl sdn-19s v 2jueisuod anbio] [0] anbio] 9p seonsieeIR) €0-T
feallify} - 3S7v4 X sdn-39s ||y b 3p 49pooug [1] J10JOW XN[4dgqpaa4 33u04 20-1
guin = 3Sv4 sdn-3as ||y [Inu 1030y Op 3j0.3u0D 3p oldiduld 10-T
guin - InyL sdn-3as ||y [Inu og5eunbiyuo) opoi 00-T
siesdn Sewelbold x0-T

Xapul uols uonelt Auo
9dAL -19AUOD -ado Bunnp abuey) 20€ D4 dn-39s-t anjeA 3nejeq uonduosap Jojaweled # ‘ON “Jed

iojop/ebie) 4 4-T TT'V

177

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

9TIUL 00T anyL X dn-39s 1 Do 08 AL P Jeiwn [PAIN 16T
N - E[T X sdn-33s ||y wnyuaN [0] AL 103SIWIR] 0SINdaY 96-T
N = anyL X sdn-39s ||y T AL Josuss [0] AL odi] Josuas S6-T
N - Nyl sdn-33s ||y wnyuaN [0] Jo3siuLId | op juo4 €6-T
9TUIN = anyL sdn-3ss ||y oeN [0] 1030 Op OUIS}XT 0PE[IFUSA 16-1
guIn - Nyl sdn-39s ||y og5a30.d wes [0] 10J0|\| Op eDIULIR| 0B5310.d 06-T

10J0W op “1ddwd] 4+6-T
N €- IndL sdn-3ss Iy sw QT espald epe.led J0[3A ‘dwo) oseny G8-T
zein 0 anyL sdn-3es v V/N 00000T es|oa1d epeled ap Jopejuo) JojeA ¥8-T
SN - 3S1v4 sdn-39s ||v¥ *22.4d dwed epeled [0] es|dald epeied ap oedund €8-1
9TuIN I- andL sdn-38s ||y Jwrjuolssaldxy [zH] epeied eu Jeuopung /d Ujy 20[3A 78T
9T3UIN (9 andL sdn-3ss ||y Jwrjuoissaldx3y [Wd¥] epeted eu og5ung /d “Ujil “20[A 18-T
N - INYL sdn-38s ||v epJaul Jod epeled [0] epeled eu og5ung 08-T

epeled ap sasnfy x8-T
zein T InyL sdn-39s ||y v 000 epipied Sp Sjus.1i0) 9/-T
9TIUIN 1- Nyl sdn-33s ||y Jwruoissaldx3y [zH] eprued sp apepioolsA GL-T
9T3uIN /9 anyL sdn-39s ||y Jwrjuoissaldxg [Wd¥] eprued sp apepioojsA vL-T
N - 351v4 sdn-33s ||y opeanesaq [0] Hels Buldg €L-T
suin = anyL sdn-3ss ||y enydwsy/ipuipeled [z] epiyed ap ogdung T
gl 1- InyL sdn-3as ||y S 00 epiped ep oseny 1/-T

epiyied ep saisnly /-1

X9pul uols uonel Aluo

adAL -19AU0D) -ado buunp abuey) 20€ D4 dn-1as-4 anjeA 3nejeq uonduosap Jsjaweled # ‘ON “Jed

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

178



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

9TUIN z- andL sdn-3ss ||y V/N 00T Jopoe4 3soog ules 8¢
guin 1- anyL sdn-3as ||y ST0 awi] dwey anbio| Lt
9TUI z- andL sdn-3as ||y % 00°0 49y anbJo. 9z-¢
9TuIN - anyL sdn-3as ||y S0C0 Swi| Sses|py el Y4t
guin 1- InyL sdn-3as ||y S00 Aejpg doys vt-¢
8uin T- ImiL sdn-3as ||y s00 019.4 Op OBS5eARY Sp 0Selly [ard
9TUIN 1- andL sdn-18s ||y JNwruoissaldx3 [zH] 01214 op 0g5eAny Sp SpepidoRA [dard
9TUIN 19 andL sdn-38s ||y Jwrjuolssaldxy [Wd¥] 01214 op og5eAny ap apepidojeA 12-¢
ZeIn [ andL sdn-3es ||y (££91d) 11Axew] 01244 Op 0gdelaqI] Sp SUBLI0D 0z-C
0D1UBJR 0131 xT-T
SN - INYL sdn-3as v opeAiesaq [0] 0BSUS324qOS 9p 9|0..3u0) /[1-C
zZenn 1- anyL sdn-3ss ||y % 0°00T VD-0I844 “Xe 110D 91-¢
sIn - anyL sdn-39s ||y (opebiisa@) 40 [0] 0l214 op 0BSeILIBA ST-C
suin = anyL sdn-3ss ||y (opebiisaq) 4o [0] woabeual p U0 Bp 0JUSWRIOYUON €1-¢
zZenin 0 InyL sdn-33s ||y Jwruolssaldxg (M) wabeuald ap eu0d ep ajwr] (454
91N 0 anyL sdn-3ss ||y Jwrjuoissaldxg (wyo) o12.4 ap Jo3sisay 11-C
suin - anyL sdn-33s ||y [Inu wabeuasy ap ogdunyg 01-¢
01914 Op S205und 4T-C
9T3UIN 1- andL sdn-3ss Iy Jwrjuoissaldx3 [zH] DD0IR.14 p'uoPY d0[RA $0-C
9TUIN /9 anyL sdn-3as ||y Jlwrjuoissaldxg [Wd¥d] 2D o114 UuoPY20[A €0-C
9TUIN 1- InyL sdn-39s ||y S 00T 20 wabeusald op odwd | 20-C
9TuIN 0 andL sdn-3as ||y % 0S 2D Ol2.14 3p S3ua.110) 10-C
gIN 0 andL sdn-3as ||y % 05 2D PIOH 3p 3jua.110) 00-¢
2D wabeuald x0-¢

Xapul uols uonelt Auo
9dAL -19AUOD -ado Bunnp abuey) 20€ D4 dn-39s-t anjeA 3nejeq uonduosap Jojaweled # ‘ON “Jed

SORI] xx-C E'T'V

179

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

suin 0 IMdL sdn-3ss |y % 0S '0esa( |euld ou S-edwey { edwey Py 8/-€
guin 0 INyL sdn-3ss ||y % 0S '2eS3( OJU] S-edwey t edwey ‘oY LL-€
suin 0 IMdL sdn-39s ||y % 0S *13[30Y [euld S-edwey { edwey ‘oY 9/-€
8N 0 aNyL sdn-3ss ||y % 0S "19[92y opuL S-edwey  edwey |9y SL-€
cun - anyL sdn-3as ||v Jwiquoissaidx3  edwey ep oe5els|a0esaq ap odwa | L€
ZEIN z- El I sdn-19s |Iv¥ Jwiuoissaidx3y  edwey ep oeSels|e0y ap odwa | 1L-€
sin o IMIL sdn-3ss |y Jeaur [0]  edwey ap odiL 0/-€
v edwey /-€
guIN 0 andL sdn-3ss |y % 05 "2es3( [euld S-edwey ¢ edwey ‘oY 89-€
s8N 0 INdL sdn-3es ||y % 0S Jesa( JJu S-dwey ¢ edwey ‘[9y £9-€
fallTTg] 0 anyL sdn-39s ||y % 05 ‘|90 |euld S-eduley ¢ edwey ‘[2y 99-€
1IN 0 INdL sdn-3ss ||y % 0S |90y opju] S-edwey ¢ edwey ‘oY GS9-€
ZcIn e INYL sdn-19s v Jwijuoissaldx3y ¢ edwey ep oeSetsja0esaq ap odwia | 79-€
Zc|In - INYL sdn-19s || Jwijuoissaldxgy ¢ edwey ep oeSe.s|a0y ap odwa | 19-€
gin - anyL sdn-3as ||y Jeaun [o] € edwey ap odiL 09-€
€ edwey x9-€
suin 0 IMdL sdn-39s ||y % 0S ‘|92esaq |euld S-edwiey z edwey |9y 85-€
atllp 0 aNyL sdn-3ss ||y % 0S '2es3( OJU] S-edwey 7 edwey ‘oY £S-€
suin 0 IMdL sdn-3ss |y % 0S ‘|20V |euld S-edwey g edwey "Ry 95-€
8N 0 aINyL sdn-3ss ||y % 0S "[90Y opju] S-edwey 7 edwey ‘oY §S-€
cun - anyL sdn-3as ||v Jwiuoissaidx3 ¢ edwey ep oe5els|a0esaq ap odwa | 75-€
c|In - INYL sdn-19s ||V Jwrjuoissaldx3y ¢ edwey ep oedels|a0y ap odwa | 16-€
sin o IMIL sdn-3ss |y Jeaur [0] ¢ edwey ap odi| 0S-€
T P1OJAA 3p edwey 4§-€
0 InyL sdn-3as ||y % 0§ "0es3( [euld S-edwey T edwey |9y 8b-€
0 INdL sdn-3ss Iy % 0S "2es3( ORJU] S-edwey T edwey ‘oY LY-€
0 anyL sdn-3as ||y % 0§ ‘|90 |euld S-eduley T edwey ‘oY 9b-€
0 INdL sdn-3ss ||y % 0S "[90y oju] S-edwey T edwey ‘oY Sh-€
e INYL sdn-19s v Jwijuoissaldx3y T edwey ep oeSetsja0esaq ap odwia | w-E
- INYL sdn-19s || Jwijuoissaldxgy T edwey ep oeSe.s|90y ap odwa | TH-€
- anyL sdn-3as ||y Jeaun [o] T edwey ap odiL 0b-€
T pojaA ap edwey 4-€
/9 ML sdn-3ss ||V Jwruoissaldx3 [Wdd] Bor ap apepPoeA 61-€
- Nyl sdn-19s ||\v oe5uny was [0] BpRUO|RIST BAIR[DY BIDURISY P 3U04 8T-€
o IMdL sdn-39s ||y lInu € eldURIajay ep juo4 L1-€
- Nyl sdn-3ss ||y lInu C BURIajay ep ajuo4 91-€
o IMdL sdn-39s ||y lInu T eugiajay ep sjuo4 ST-€
C Nyl sdn-3ss ||y % 00°0 eplulyap-2.1d eAle|ay eulaley PI-€
o IMdL sdn-3ss |y oyny/puey p jupusdaq [0] ejduIe4eY ap odiL €1-¢
- aNyL sdn-3ss ||y % 00°0 umoq mojs/dn yaied ap Jojep A%
[i= IMdL sdn-39s ||y Jwrjuoissaldxg [zH] Bor ap apepioojeA T1-€
C- IMIL sdn-3ss ||y % 00°0 epluljopald eluRaiey 01-€
Sepulldiay xT-€
suIn - IndL sdn-3es ||y ewos [0] BIDURJ349Y Sp 0BduNn4 $0-€
CEWNT (= IMiL sdn-38s v Jlwrjuoissaldxg BUWIXRA BIDURIRJeY €0-¢
4>} €- InyL sdn-18s ||y JUNXPRgPSR422URIRLRY O ewIUlly BIDURISSRY 20-€
8N o IMiL sdn-38s v lInu >oeqpaad/eouRlaey ep spepiun 10-€
suin - InyL sdn-18s ||y [Inu BIDURIRJ9Y SP O]eAISIU] 00-€
JuURIaj3Yy °p sHWIT x0-€

Xopul Uois uonel Ajuo
adAL -I9AU0) -ado bunnp sbuey) 20€ D4 dn-1os- an|eA ynesaq uondiosap Jaewieled # ‘ON “led

sedwey / epnulRIRY xx-€ VTV

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

180



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

quiL €- InyL sdn-18s ||y Jwirjuoissaldxy 9pepIdojdA dp edwey ep oseny S6-€
9TUL 0 andL sdn-3ss ||y % 00T- OWIUII S} ¥6-€
9TIUI 0 andL sdn-3ss ||y % 00T OwIXe Wi £6-€
guin = anyL sdn-33s ||y (opebiisaq) 40 [0] elbiauz ep ojuswida[RqeISaY 6-€
Zein z- andL sdn-3ss ||y SQ00'T edwey ap odwa | 16-€
9TuIN - andL sdn-33s ||y % 0T°0 0ssed op oyuewe| 06-€
1enbiq ‘wouNod x6-€

Zenin [ IndL sdn-38s ¢ Jwrjuoissaldxg epidey epeled ep edwey sp odwa L 18-€
ZenIn [ InyL sdn-39s ||y Jwrjuoissaldxy Bor op edwey ap odwa | 08-€
sedwey sennQ x8-€

X9pul uols uonel Aluo

adAL -19AU0D -ado buunp abuey) 20€ D4 dn-1as-4 anjeA 3nejeq uonduosap Jsjaweled # "ON “Jed

181

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

9TUIN 1- andL sdn-38s ||y JNwrjuoissaidxy [zH] 23e opeppojep op ssedAg £9-b
9TUIN /9 anyL sdn-3as ||y Jlwrjuoissaldxg [Wd¥] 938 opepioojaA op ssedAgq 9
9T3UIN 1- anNdL sdn-3es |y Nwrjuoissaldxy [zH] =p apepiojsA ap ssedAg 19-b
9TUIN /9 anyL sdn-3as ||y Jlwrjuoissaldxg [IWd¥] op apepidojeA ap ssedAg 09+
PPIOOJRA 2p ssedAg x9-v
suin = andL sdn-3ss ||y [Inu 2)ussny 1030| Op 3sed ap og5ung 85-b
eI €- anyL sdn-19s ||y NUNORPIRIDUIRRY 666°666666 0}|Y (P34 3p "LIAPY /5P
43U € anyL sdn-39s ||y NUMMORJPI3420UIRIRY 666°666666- oxieg qpa3 ap "UaAPY 95
431} €- InyL sdn-39s ||y V/N 666°666666 By J2J9Y "HIAPY S5
43U} €- anyL sdn-39s ||y V/N 666°666666- exieg JJoy Sp "HOAPY PSP
9T3uIN /9 andL sdn-39s ||y (€£T¥d) HwrybiHpaadsndino e)|y SpepioojaA Sp EPUIHAAPY €S-
91N /9 anyL sdn-39s ||y Wdd 0 exieg SpepIdOjoA Sp BDUSLSAPY 457
zenn - andL sdn-19s ||y (££91d) LIAXeW] B}y S3Ua1I0D S BIDUILDAPY 15
ZenIn @ anyL sdn-39s ||y v 00°0 exieg 9)ua.0D) Sp ePUSHIAPY 05
DugMaApy aisnly «G-b
9TuIN [ INyL sdn-3as ||y SS00 1030y G324 epiad Inoawi | 47
9TUIN /9 InyL sdn-3as ||y IWdY 00€ 1030 0|9\ GPI34 0413 1€t
guin = anyL sdn-3as ||y auwwuesaq [¢] 103014 Op %qp4 epiad ogdung 0P
10J0|N OPp )qd JOHUOW xE-t
suin = IndL sdn-39s ||y og5uny was [0] J0[2A 3p Wi J0je 814 T+
suin - InyL sdn-19s ||y og5unj was [0] 2w anbio] ap Jojed 834 0z
)W "103e] 4T-¥
9TuIN 1- 351v4 sdn-3as ||y ZH 0°ZET epjes ap “xew epugnbaly 61-v
zenn 1- anyL sdn-3as ||y Jlwrjuoissaldxg 9)UB110D Bp Wi 81
9TuIN 1- InyL sdn-39s ||y % 0°00T Jopetas opojy op anb.o | ap jwi] LT
9T3UIN ii= anmdL sdn-38s v Jwruoissaldxg 1030l OPO Op anbio] ap syw 91-b
9TUIN 1- InyL sdn-18s ||y Jwirjuoissaldxy [zH] 1030 Op J0J2A ep Jouadns wi PI-b
9T3UIN /9 anmdL sdn-38s v Jwruoissaldxg [Wd¥] 1030 Op "20|9A ep Jouadng “wi €1
9TUIN 1- InyL sdn-18s ||y Jwruoissaldx3y [zH] 41030 Op "D0[3A Bp JoLRuT "W (A%
9T3UIN /9 anmdL sdn-38s v Jwruoissaldxg [Wd¥] 1030 Op "20[3A ep Jouaju] "Wy 114
suin - 357v4 sdn-3as ||y [Inu 1030\ Op 0B5eJ0Y Sp OpIUSS 0T-v
1030\ Op S_yWIT xT-¥

X9pul Uols uoneds Aluo
9dAL -19AUOD -ado Bunnp abuey) 20€ D4 dn-39s-t anjeA 3nejeq uonduosap Jsjsweled # ‘ON “Jed

SOUQMPAPY /sPNWIT xx-¥ S'T'P

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

182



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

zeun 0 anyL sdn-3ss ||y Jwruoissaldx3 9/0€X# eples os|nd op xey bai4 89-G
g B andL sdn-33s ||y lInu [oABLIRA 0S|Nd 9P BPIES 9/0EX [eulWIDL 99-G
zeuin 0 andL X sdn-3ss ||y Jwiquoissaldxg 6C# 0S|Nd p epjes ep xey bai4 §9-§
N - IndL X sdn-39s ||y fInu 0s|Nd P epIeS ep [SARLIBA 6T [RUILIDL £9-§
zeuin 0 andL sdn-3ss ||y Jwiquoissaldx3 LT# 0S|nd 3p epjes ep xely bai4 79-S
gwin - anyL sdn-3s ||y lInu 0s|Nd P ep/es ep [SARLBA /T [eUIWIBL 09-G
0s|nd dp BpIes x9-§
oTuIN €- 3S7vA sdn-3ss ||y Sw 00T £€# 0S|nd 3p 0314 Op odwd | 3p ISUOD 65-S
ZEWI €- anmdL sdn-38s v Jwruoissaldxg 03|V I0[eA "gPa34/'J9Y £€ "WiaL 85-S
42§ €- andL sdn-3ss ||y HUNORAPIR43URIR4Y 000°0 oxjeg J0|eA'qpaa4/'49y €€ "waL /S-S
eI 0 anmdL sdn-38s v ZH 00T epugnbaig ey €€ "W | 98-S
zewin 0 andL sdn-3ss ||y ZH 00T epugnbal] exieg €€ "wiaL §5-§
9TuIN €- 3Sv4 X sdn-3ss ||y Ssw 00T 6C# 0S|nd 9p 04314 Op odwd | 3p ISUOD ¥S-G
eI €- andL X sdn-3s ||y Jwuoissaldx3 O}y J0[eA qPa24/J9Y 6T "WDL £5-§
421 €- andL X sdn-3ss ||y HUNORAPIR482URISSY 000°0 oxieq I0[eA "GPa3)/ J9Y 67 WIS 75§
zewin 0 andL X sdn-3ss ||y ZH 00T epugnbald BV 67 ‘WiaL 18-S
zeun 0 andL X sdn-3ss ||y ZH 00T epugnbal] exieg 62 "WaL 0S-S
0s|nd ap epeJju3 xG-S
omuIN [ andL sdn-3ss ||V ST0°0 319y Op og5eAnesaq ap oseny WS
9TIuIN - andL sdn-3ss ||y S 100 319y Op 0R5eARY Sp Oselly v-S
gwin = andL sdn-3ss ||y [Inu 219y op og5ung 0b-G
S99y xb-S
N = InyL sdn-3as ||y [Inu [e3b1g eples Z/0EX |eulwis ] €€-§
N - andL sdn-3es ||y Inu [eubiq epies 9/0€X [eulwia | 4%
gINn - andL X sdn-3ss ||y [Inu [exbIq eples 6¢ [eulwia | TE-G
gIN - andL sdn-3ss ||y [Inu 1261 epjes /¢ [euiwia] 0£-S
sieybiq sepies x€-S
suin - INdL sdn-3s ||y og5etado was [0] ndur [eubIg €T/9pX [eUILID L 9z-S
suin = anyL sdn-3ss ||y og5elado wsas [0] andur [enbig TT/9bX (eulwia L SC-S
N - anyL sdn-39s ||y og5esado was [0] ndug (3B 6/9vX [eulLID L ¥T-S
suin = anyL sdn-38s ||y og5elado wsas [0] ndug [eubiq £/9pX [eulID L €2-S
N - anyL sdn-19s ||y oe5esado was [0] ndug [eubIg §/9pX [eUILLIS L [44]
suin = anyL sdn-3ss ||y og5elado wsas [0] ndug [e3bia £/9X [euLIDL 12§
- andL sdn-19s ||y oe5esado was [0] ndug [eubIqg T/9pX [eUILLIS L 0z-S
= andL dn-3es T wuely doxs ayes [1] do3s 3jes /€ |euiwss] 61-G
- anyL sdn-39s ||y og5etado wds [0] [e31b1g epenu3 /0EX [eUILID L 81-§
= anyL sdn-3ss ||y og5esado wsas [0] [e3161g epeijul £/0€X [eUILIB | L1-S
- andL sdn-3as ||y oeSesado was [0] [e31b1g epesjuz z/0EX [eUIWLID L 91-§
= anyL sdn-3ss ||y og5elado wss [0] [e3161@ epeiju3 €€ |eulwa] ST-§
- andL sdn-39s ||y oe5esado was [0] epenju3 ‘ze [eulwia L v1-9
= andL X sdn-3ss ||y [Inu A epejug ‘6¢ |euiwis] €1-§
- andL sdn-3s ||y finu [eubiq epenju3 ‘/z [eulwis ) T1-§
- andL sdn-3ss ||y [Inu [exbia epenug ‘6T [eUILIBL 11-§
- anyL sdn-3s ||y lInu [eubiq epeijug 8T [eulud | 01-G
sieyibiqg sepenu3l x1-S
- INYL X sdn-3as ||y epesju3 [0] 6 [eulLLISL op OpOly 20-S
= anmdL sdn-38s v epenug [0] [T |eulwIa] Op Opol 10-S
- 3S7v4 sdn-3es ||y dNd [0] 1eubia O/1 opol 00-S
1e2161a S/3 Opon x0-S

Xapul uols uonelt Auo
9dAL -19AUOD -ado Bunnp abuey) 20€ D4 dn-39s-t anjeA 3nejeq uonduosap Jojaweled # ‘ON “Jed

|ebiqg ples/penuy 4 x-S 9'T'v

183

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

9TuIN G IMaL X dn-es 1 % 00°0 "Jopald INo3WIL 6¢# 0S|nd @p eples 96-S
N 4 Nyl X sdn-3ss ||y % 00°0 sng 11D 6¢+# 0SINd 9p epjes S6-S
9TuIN G IMaL dn-es 1 % 00°0 "Jopald InoswWilL /Z# 0S|nd °p eples ¥6-S
N A Nyl sdn-3ss ||y % 00°0 sng ‘D LZ# 0sInd Sp eples €6-S
eIn 0 anyL sdn-33s ||y V/N 0 21ey 3 [enbIg sng 8|043u0) 06-S
ope|o1juo) sng x6-S
N o 3STv4 sdn-39s ||y oLleioy opiuas [0] Japodu3 op opiuds £€/z€ Wis L T£4-S
91N 0 3S7v4 sdn-33s ||y V/N 20T 0B5Nn|oAY Jod sos|nd £€/2€ WL 0/-S
AVT-1poug p penuy x/-S

X9pul uols uonel Aluo
adAL -19AU0D) -ado buunp abuey) 20€ D4 dn-1as-4 anjeA 3nejeq uonduosap Jsjaweled # ‘ON “Jed

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

184



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

9TI 7= anmdL sdn-38s v % 00°00T "Xew e[eds3 8/0EX [RUILIDL 799
9TIuI z- andL sdn-3ss ||y % 00°0 ujw e[eds3 8/QeX [eullIs | 19-9
suin - andL sdn-3ss ||y Inu eples 8/0EX [UILID 09-9
T eoibojeuy epies x9-9
9TuIN [ IndL dn-39s 1 % 00°0 eples InosWI| *Jopald Th [eUILIS] ¥5-9
N - InyL sdn-39s ||y % 00°0 sng epjes 11D zi [eulwa] £5-9
9T3UI @ anyL sdn-39s ||y % 00°00T epjes ap ewixely e[eds3 g (Ul | 759
9TI] [ Nyl sdn-39s ||y % 00°0 epjes ap euwiuly e[eds3 i [eulwld L 15-9
guin = anyL sdn-3ss ||y [Inu epjes gy [eulwsa | 05-9
T edibojeuy eples x5-9
9TuIN € ImdL sdn-3ss ||y ST00°0 o114 op odwa | S3ueISUOD ZT/0EX "WiRL 9b-9
eI €- InyL sdn-3ss ||y Jwuoissaldx3 O}y 10[eA ‘qP324/49d TT/0EX "WIaL Sb-9
421 €- andL sdn-3ss ||y JUMOEqPSR4EdURISIRY 0 oxjeg J0[eA "qpssd/ 4oy ZT/0EX "WisL ¥b-9
9TIUI - InyL sdn-3ss ||y A 00°0T B}y 0BSURL ZT/0EX [RUIWIDL 1%-9
9TI @ amiL sdn-3es v A L0°0 exieg 0psus| ZT/0EX [eulwla] 0v-9
 eoibojeuy epeju3 -9
91N € andL sdn-38s ||y S 1000 04314 op odwa] 3ueISUO) TT/0EX ‘WL 9¢-9
42} €- andL sdn-19s ||y Jwrjuoissaldxg 0}y J0JA ‘qP324/49y TT/0EX "WISL GE-9
[43U)] € anyL sdn-39s ||y HUMOEqPSR4SIURIRIRY O oxieg J0[eA ‘qpea4/:4Y TT/0EX ‘Wil ¥€-9
9TIUI - anyL sdn-39s ||y A 00°0T e}y 0gsua | TT/0EX [eulwia) 1€-9
9131 - anyL sdn-39s ||y A L0°0 exjeg oesua| TT/0EX [euiwsa ] 0£-9
€ edibojeuy epetjuz x€-9
9TuIN € ImdL sdn-3ss ||y ST00°0 01314 0p 0dwa [ 8P "ISUOD b [BUILIDL 9z-9
eI €- InyL sdn-3es ||y JHwrjuoissaldx3 O}y J0JeA “qP324/4Y S [RUlLID L SZ-9
42} €- andL sdn-3ss ||y JUMOEqPSR4EdURISIRY 0 oxjeg J0[eA "qpasd/ JoY S [eUIWID L ¥2-9
911 G- InyL sdn-3ss ||y YW 00°0C B}y 2UB1I0D H§ [RUILIDL £2-9
9131 G- anyL sdn-38s ||y YW $T°0 exieg 8jua.10D S [eUIWID L 79
9TIUI < anyL sdn-19s ||y A 00°0T B}y 0BSUSL G [RUILIDL 12-9
9T3uI - anyL sdn-3ss ||y A £0°0 exieg 0gsus] S [eUIWID L 029
T eoibojeuy epesjug -9
9TuIN € IndL sdn-39s ||y S 1000 0314 op 0dwa [ 3P ‘ISUOD €G [BUILIDL 91-9
eI €- anyL sdn-19s ||y JNwruoissaudx3y O}y JOJA "qP334/J9Y £ [_UILIDL ST-9
[430)] € anyL sdn-39s ||y JUNXRgPeR482URIRsRY 0 oxieg JojeA "qpsa4/'49Y £ [eUIWID L $1-9
9TIUI S- InyL sdn-19s ||y YW 00°0 B}y S3UaLI0D €S [eulwa] £1-9
9TIUI S- anyL sdn-39s ||y YW $1°0 exieg 2)ua.10) €6 [eulwIa | 71-9
9TIUI [~ anyL sdn-19s ||y A 00°0T B}y OBSUSL £ [RUILLIDL 11-9
9131 - anyL sdn-39s ||y A L0°0 exieg 0gsus €§ [eulWID L 01-9
T ed1bojeuy epetjuz xT-9
guin = INyL sdn-3as ||y (opebiisaq) 40 [0] 0I3Z 3AI7 Op 3n03WI| OB5uNg 10-9
0 InyL sdn-3ss ||y S 0T 097 9AI7 Op JnoBWIL 00-9
od16ojeuy S/3 OPOW x0-9

Xoapul uolis uonel >_:o
mn_>._. -19AU0D -ado mc_\_s_u wm:m_._u 20€ D4 Q:.umm.v an|eA jnejeg :o_ua_\_Umw_u Jojaweled # "ON ‘Jed

bojeuy pres/penu3 xx-9 £'T'v

185

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

9TIUIN C JNyL dn-yes 1 % 00°0 19s31d InosWI | INAINO £/SHX |eulwid | ¥8-9
[\ G IMaL sdn-3es |y % 00°0 [03U0D SNg £/SHX [eUlWIR L £€8-9
9TIUI - Nyl sdn-19s || % 00°00T 3[edS "Xe £/SHX [eUIWID L 8-9
9TIUL - anyL sdn-33s ||y % 00°0 3|edS "UIW £/SpX [eulwia L 18-9
guin - InyL sdn-33s ||y Inu INAINO £/GpX [RUILIS L 08-9
v anding Gojeuy 8-9

9TUIN C- INYL dn-1es 1 % 00°0 19S3.1d IN0dWIL INAINO T/SpX [RUILLID L /-9
N < IMdL sdn-39s ||y % 00°0 [03U0D SNg T/GbX [RUILIDL €/-9
91Ul C YL sdn-3ss ||y % 00°00T 3[edS "Xe T/SHX [eUlWID L /-9
9TIuI s IMdL sdn-39s ||y % 00°0 9|edS UIW T/SbX [eulLLD L 14-9
sin - INYL sdn-33s ||y linu INAINQ T/SpX [eulwd | 0/-9
€ IndinQ bojeuy /-9

X9pul uols uonel Aluo
adAL -19AU0D) -ado buunp abuey) 20€ D4 dn-1as-4 anjeA 3nejeq uonduosap Jsjaweled # ‘ON “Jed

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

186



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

0 andL sdn-3es |y % S "134Y eN epueg bie 6€-L
0 InyL sdn-19s ||y % 0 "20.d 9P Id P4emiod psa4 op Jojed 8¢-/
1- anyL sdn-3ss ||y V/NO'S oyues ap ‘Wi -201d 3p AId op'HId 9¢-L
- andL sdn-3ss ||y S 000 J0[oA 3P dId Op “J2)1g ap odwa GE-L
o anyL sdn-3ss ||y S 00°0000T "PI20J3A 3P AId Op i633ul 9p odwa vE-L
z- InyL sdn-19s ||y Y/N 10°0 055300.d 9P AId Op "210doid oyues €e-£
/9 anyL sdn-38s ||y Wd¥ 0 0SS300.d Op QId Op [eIU] SPEPIDOA €L
- anyL sdn-39s ||y (opebr) uo [1] 20.d dp Ald dnpuim uy 1€-£
- anyL sdn-33s ||y [ew.oN [0] *20.d P QId Op SJAUT/|WION [H3uD 0g-L
S0SS320.d AId M1 xE-L
guin = anyL sdn-3as ||y oeduny was [0] 0S5200.1d 9P AId T %2eqpas4 dp 3juo4 L
sun - InyL sdn-3es ||y og5uny was [0] 0S5220.d 9P Id T >Pegpa2d 9p 33u04 0L
$S9204d 'H10 qpPa°d xT-L
9TuIN €- INdL sdn-39s ||y S 0200 auwi | uonelbaju] 1d anbio) €1-L
9TuIN 0 anyL sdn-39s ||y % 00T utes |euoptodold Id anbioj 4%
‘H3D Id @nbioy «T-£
91N 0 3S7v4 sdn-38s ||y % 0 J0[oA QId plemiod paa4 Jojed 80-L
zewin - 3STvA sdn-38s ||y V/N 0000°T oney 4ean >oeqpas4 qid pasds 10-L
9TuIN - andL sdn-3ss ||y sw Q0T J0[A P dId P exieqessed.yji4 p odwa | 90-£
9TUIN 1- InyL sdn-3ss ||y VY/N0'S 0|9\ P AId OP [IPURJBJIJ OYueD Op Wi S0-Z
9T3UIN b- anmdL sdn-38s v Jwruoissaldxg J0[9A p AId Op 0g5epuaIayQ ap odwa | v0-£
zewin - IndL sdn-3es ||y JNwrjuoissaidxgy "PIOJSA 3p AId Op ogSe.baju] Sp odwa ) €0-L
9TuIN €- andL sdn-33s ||y Jlwrjuoissaldxg pepojaA ap did op [euopiodold oyues 20-L
gIN - 3S7vA sdn-3ss ||y [Inu *20[9A 3P QId Op "Gp334 Op 3juo4 00-£
J0[9A 9P QId “I43U0D x0-L

Xapul uols uonelt Auo
9dAL -19AUOD -ado Bunnp abuey) 20€ D4 dn-39s-t anjeA 3nejeq uonduosap Jojaweled # ‘ON “Jed

S9.10pe|o.uUo) xx-L 8TV

187

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

9T3UIN 19 andL sdn-3as ||y Wdd 00Z sng elA g 6or ap opepioojA 16-8
9T3uIN 19 andL sdn-3as ||y Wdd 00T sng elA T 6or ap apepidojaA 06-8
bor sng +6-8
zZenn 0 IndL sdn-3ss ||V V/N 0 3Un0D 10113 dAB|S £8-8
zZenIn 0 InyL sdn-33s ||y Y/N 0 pAJY sobessa aAes 78-8
zenn 0 anyL sdn-3ss ||y V/N 0 juno) Joli3 sng 18-8
ZenIn 0 anyL sdn-3s ||y V/N 0 juno) abessaly sng 08-8
sonsoubelq Hod D4 x8-8
SN - IndL sdn-3es ||y NO 21697 [€] epIULEP-21d BIDURISSY Bp 0B59[3S 95-8
guin = anyL sdn-3as ||y No ed16917 [£] dn-33s op og5s|9s G5-8
guin - InyL sdn-38s ||y nOo 21697 [€] 0BSI9ADY ep 0e59|9S ¥S-8
guin = anyL sdn-3as ||y no ©216917 [£] epiyed ep oe53[es £5-8
- InyL sdn-3as ||y no ed1697 [£] 2D wabeusai dp 0e59|9s 75-8
= anyL sdn-3as ||y No ©216917 [£] epidey epeled ap 0e59|3S 16-8
- anmdL sdn-3es ||y NO 21697 [€] epJu] Jod epeled ap 0g59)S 05-8
sng/|enbia «xS-8
N - ERTE sdn-1as ¢ T oeuped eweibs3] [T] eweiba[) op oe5z|es 0v-8
Op DI 0]000301d ‘[uo) D4 «¥-8
9TuIN - INYL dn-1es 1 Jwruoissaldx3 a19eIeD-IR)U] X2l 0Sely /£-8
9T3UIN €- anmdL dn-3es 1 Jwruoissaldxg e150dsay 8p Xe| 0seny 9¢-8
9TUIN €- andL sdn-3ss ||y sw QT e3s0dsay ap Owluly Oselly GE-8
= anyL dn-3es 1 319 do3s T “Ajed uaaz [0] syug dos / Ayied £€-8
- andL dn-39s T [Inu D4 Op eMod ep 33y pneg [4%]
0 anyL dn-3es 1 VN T o5a1apug 1€-8
- andL dn-es 1 24 [0] 0]0d0}0.d 0¢-8
wo) 3p Hod 6yuo) 4€-8
suin - INYL sdn-33s ||y 3neyap djyold [1] MLD PIOM |043u0D 3|qesnbiyuo) ¥1-8
suin = anyL sdn-3ss ||y oelped |yad [T] [oARINBYUOD MLS PIOM SNIRIS €1-8
suin - 357v4 sdn-3s ||y 24 op |44ad [0] PO/ [043U0D Bp |iad 01-8
PiOM ‘143D "6oid «T-8
SN - IndL sdn-3es ¢ onneur [0] odnsoubeiq ap 42661 | £0-8
guin = anyL sdn-3as ||y dIURA 0eN [0] IO/ [03U0D Bp JN0SWI| Op 39SY 90-8
guin - andL dn-es 1 dn-3es Jewoysy [1] Inoswi| op |eul4 ogSund S0-8
guin = anyL dn-3es 1 (opebiisaa) 40 [0] PIO [03u0D ep Jnoswi| oeSung ¥0-8
zewin 1- andL dn-19s T SO'T PO/ [043U0D Bp JNOSWI| 3p odwd | £0-8
giN - anyL sdn-3as ||y [Inu P10/ [043u0D ep wabLO 20-8
suin - anmdL sdn-3es ||y p4M 103u0) @ [enbia [0] 3]043u0D 3p odiL 10-8
siesdn Sewelbold x0-8

X9pul Uuois uoneds Aluo
9dAL -19AUOD -ado Bunnp abuey) 20€ D4 dn-39s-t anjeA 3nejeq uonduosap Jsjsweled # ‘ON “Jed

sieuoiddQ @ "wo) xx-8 6'T'Y

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

188



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

9T3UIN 0 amdL sdn-39s ||y V/N O 121unoD UoISIASY SNqIo.d 66-6
9TUIN 0 351v4 sdn-3es Y/N O (S) sopessye weied ¥6-6
9T3UIN 0 3sv4 sdn-1as Y/N 0 () sopeisy|y sospweled £6-6
913UIN 0 3STvA sdn-3as V/N 0 (€) sope.ay|y sospweled 266
9T3uIN 0 351v4 sdn-3es Y/N 0 (2) sopeisyy sopweled 16-6
913UIN 0 3STvA sdn-3as V/N 0 (T) sope.ay|y sospweled 06-6
9T3UIN 0 3Sv4 sdn-3as V/N O () sopiuysq we.ed ¥8-6
9TuIN 0 351v4 sdn-1es V/N O (¥) sopiuyaq sonsweled £8-6
9T3UIN 0 3Sv4 sdn-39s ||y V/N O (€) sopiuysq sosweled 786
9T3UIN 0 357 sdn-33s ||y Y/N 0 (2) sopiuyeq solpweled 18-6
9T3uIN 0 351v4 sdn-38s v Y/N 0 (1) sopiuyaq sospweled 08-6
sIN - 3STvA dn-3es 1 og5e ewnyuaN [0] 1959Y2A1IASNGL0Id U6
suin = anyL sdn-39s ||y (opebiisaq) 40 [0] snqjold SOAles sopeq IA 14-6
A 0 InyL sdn-18s ||y V/N O T pIOM sniels 89-6
A 0 amdL sdn-39s ||y V/N O T PAOM [03U0D 196
[2]aswo 0 andL sdn-3ss ||y Y/N 0 [I}43d Op oJoWnNN 59-6
9T3UIN 0 amdL sdn-39s ||y V/N O OAIsodsiq op 0g5eoyluSpI ¥9-6
sIN - andL sdn-33s ||y penuodus Y sjeypneg [§57] [e9y 338y pneg £9-6
A 0 amdL sdn-39s ||y V/N O snqyo.d op plop Buiuiepy £5-6
9T3UIN 0 andL sdn-3as Y/N 0 019420 Op 0g5eNyIS ep Jopejuo) 756
9T3UIN 0 anmdL sdn-38s Y/N 0 03/342Q OP "oN b6
9T3UIN 0 andL sdn-3as V/N 0 031242 op 0bIpoD Sb-6
9T3UIN 0 amdL sdn-3as V/N O 0242 3p SUSIN ep J0pejuo) e
9T3UIN 0 andL dn-3es V/N 0 SS.ppY 3jes 1€-6
N - 3JSv4 mQ:-uwm c 0Dl|21D341saW JeAny _H“_ 0SS200.1d @p 9|0.3u0) 8¢-6
9T3UIN - 3STvA sdn-38s 7 opeAny [T] oujaweled op 0esip3 (26
9T3UIN - amdL sdn-39s ||y 0 sleuls eled sosjswieled £7-6
guIN - andL dn-3es T 8 Odd [80T] ewelba|a | 3p 0e33[eS -6
gIN 0 amdL dn-3es T V/N 921 ON Op 05319pu3 81-6
9T3UIN - andL sdn-38s 7 JNwruoissaldxy @dDd Op einye ap og5enbyuod 91-6
oTIuIN - Nyl mQ:-uwm c u_E_n_:o_mmm._n_xm_ ddd op leAelds sp omum._:m_u_cou GT-6
9T3UIN 0 3S7vA sdn-3ss ||y V/N 0 [eay Jojep £0-6
913uIN 0 andL sdn-33s ||y V/N O julodies 00-6
Xoapul uolis uonel >_:o
mn_>._. -19AU0D -ado mct:U wm:m_._u 20€ D4 Q:-umm-v an|eA jnejeg :o_un__\_Umw_u Jojaweled # "ON ‘Jed

snqyold xx-6 01’1V

189

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

9TIUIN - INyL sdn-3as ¢ Jwijuoissaldx3y *0SS9001d sopeq “buuo) einya 16-0T
9TUIN - JNYL sdn-3as ¢ Jwiuoissaldxg 0S5920.d Sopeq "biyuo) oedenels 0S-0T
uadoNVvD xS-0T
eI 0 INYL sdn-33s ||y V/N 0 19UDINSQ Op 4 SOARWeled 6€-0T
91N 0 anyL dn-39s 1 Jwrjuoissaldxg J9NR21ARQ 0INPOId POD ¥E-0T
guin - InyL dn-3es 1 (opebiisaq) 40 [0] a1dwiss leaesn €€-01
91N 0 anyL sdn-39s ||y Jwrjuoissaldxg JONSIIASQ ep 0BSINSY 2601
suin - InyL sdn-13s ||y (opebiisaq) 4o [0] Sopeq Sop SaI0[e/ Jeuszewy T€-0T
guin 0 anyL sdn-38s ¢ V/N 0 Z1eW ep d2Ipuf 0£-0T
‘weled oe 0SsadY «£-0T
9TIuIN 0 35v4 sdn-3as ||y V/N 0 ¥ S0D o4 €2-01
9TUIN 0 3S7v4 sdn-3es ||y V/N 0 701
9TuIN 0 3Sv4 sdn-3as ||y V/N O 12-0T
9TUIN 0 3S7v4 sdn-3es ||y V/N 0 02Z-0T
S0D So4Mid xT-0T
suin - INdL sdn-38s ¢ (opebiisaq) 40 [0] 9pay ep 3|0NuU0D ST-0T
gin - IndL sdn-3ss ¢ (opebiisaq) 4o [0] 9pay ep epuiasey ¥1-0T
9TUIN 0 InyL sdn-3ss ||y V/N 0 BIJULISAPY 9P OspWeled £1-0T
9TaUIN - Nyl sdn-19s ||V Jwiuoissaidxg 0SS320.d p sopeq sop Biyuo) ep einya Z1-0T
91N - Nyl masluww 1\ u_:.__._co_mmw\_n_xu 0SS200.1d °p sopeq sop m_.._:ouowum>m\_w T1-0T
guin = anyL sdn-3ss ||y [Inu 05530014 3p sopeq ap odlL op 05395 07-0T
39N?21A3Q *xT-0T
(30T 0 ImdL sdn-3as ||y V/N O J0 SNg Sp JOpejuo) Op eINYT £0-0T
gIN 0 andL sdn-3ss ||y Y/N 0 5ds09y p S0.13 3p J0peIuo) Op eINYT] 90-0T
giN 0 andL sdn-3as ||y V/N O wisuel] p So.ig Sp JOpeIuo) op einyaT] S0-0T
gIN 0 andL sdn-3es 7 Jwruoissaldx3 aI oV 20-0T
guin = anyL sdn-38s ¢ [Inu 2)ey pneg ap 0e593S 10-0T
gIN - 3STvA sdn-3es 7 [Inu NVD 0j02030.d 00-0T
sunwo) Seweibo.id x0-0T

Xopul uols uonel >_:o
mn_>._. -19AU0D -ado mc_\_s_u wm:mcu 20€ D4 Q:.umm-¢ an|eA jnejeg :o_ua_\_Umw_u Jojaweled # "ON ‘Jed

NVD snqp|did «x-0T TT'IV

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

190



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

guin - InyL sdn-3as ¢ [Inu 1S op oe5y 75-€T1
gINn - andL sdn-3es ¢ [Inu DS Op 0jusAg 16-€T
sopes3 xS-€T
suin = andL sdn-38s ¢ [Inu € euesjoog 31607 elbay pb-€T
sIN - IndL sdn-39s ¢ Inu T ©21607 e1b2y 9p Jopesdo Eh-€T
suin = anyL sdn-38s ¢ [Inu ¢ euesjoog e21607 elbay [
sIN - andL sdn-3es ¢ Inu T 21607 €163y 3p Jopesado €1
guin = anyL sdn-38s ¢ [Inu T euesjoog ed1697 eibay Ob-€T
sed1b07 se1bay «v-€T
quil €- ImiL dn3es 1 Jwruoissaldx3y DS op Jopezuodwa ] 0Z-€T
saJopeziriodwd] 4Z-€T
ZSWI c- ElY sdn-19s ¢ Jwiuoissaldxg Jopeledwo) op Jojep ZI-€T
SN - INdL sdn-19s ¢ Inu Jope.tedwo) op JopeladQ TT1-€T
suIN - Nyl sdn-3es ¢ JInu Jopeiedwo) op opuesado 0T-€T
saJopetedwo) 4I-€T
guin = INyL sdn-3as ||y D1S 0 1e3asai oeN [0] DS 0 1e3asay €0-€T
gIN - andL sdn-3es 7 [Inu 0jUSA7 Jeled 20-€T
giN - andL sdn-3es ¢ [Inu OjuaA7 Jepiul T0-€T
sIN - andL sdn-3es 7 [Inu 215 Op OpoW 00-€T
DS Op sa051ulaa x0-€T

Xapul uols uonelt Auo
9dAL -19AUOD -ado Bunnp abuey) 20€ D4 dn-39s-t anjeA 3nejeq uonduosap Jojaweled # ‘ON “Jed

o1bo Mewss xx-€T TT'T'V

191

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

guin = 3Sv4 sdn-38s ¢ wis [1] DAApC eusaix3 Aq paliddns uondo 08-bT
suondo x8-vT
enn 0 35v4 sdn-3es ||y V/N 0 pioM snie1s "3 LA vLHT
enIn 0 351v4 sdn-39s ||y Y/N O piop Bututep 1A €L-bT
ZenIn 0 35v4 sdn-3as ||y Y/N 0 pIop wlely 1A AT
Anqnedwo) «/-pT
suin 0 3Sv4 dn-19s 1 Jwrjuoissaldx3 SHUN JSHSAUT O JquinN [enpy 65-bT
9TUIN 9- 35v4 dn-39s 1 HW 000°Z 43314 IndInQ sdueNpuL 15bT
9TuIN - 35v4 dn-39s 1 4no0c 43314 IndinQ souededed 95-bT
el - 35v4 dn-yes 1 odyiHwss [0] epjes oxjl4 SS-b1
suin = anyL sdn-3ss |y ePUHAAPY [T] IPRUSA’UO €541
suin - InyL sdn-39s ||y eonewoiny [0] 10pe|nua op 3j0.3u0D 51
guin = 3Sv4 X dn-39s 1 (opebi) uo [1] 144 ap o414 0S-bT
AUBIqUIV 4S-bT
9TUIN = ImdL sdn-3ss ||y Jwruoissaldx3 Jojo}\ Op 1ydsoD b1
0 InyL sdn-3ss ||y ZH 0T ewiuiy O3y epugnbald [aad!
0 anmdL sdn-38s v Jwruoissaldxg 03V 0p ewiuly ogdeziysuben To-+T
0 351v4 sdn-3as ||y % 99 1A Op [PAIN Ob-+T
eibiaug ap ‘ZIWNO xb-vT
9TUIN €- 35v4 sdn-39s ||y S 0200 9}US110D" Wi3u0]-0e5eib33u1 dp odwd L 1€-bT
9TuIN 0 3Sv4 sdn-3ss |y % 00T 9}Ua.10D" Wi 3u0D-[euopiodold oyues 0E-bT
440D 3p AUWIT' 1D xE-HT
0 InyL sdn-3as ||y V/N 0 0IAIRS dp 061poD 6C-bT
- Nyl sdn-19s ||v oede ewnyuan [0] oednpoid ap sagdewelbo.d 87T
0 JNYL sdn-19s v Jwijuoissaldx3y 10SJ9AU] 0}I9Jeg-swiessqg oselyy 9Z-+T
0 JNYL sdn-19s ||v¥ S 09 anbio] 9p 3w Ou dwJeSaQ Op Oseny (Y&l
0 anmdL sdn-38s v S 09 Jwi Jusun) e Aejeq du g v
- 357v4 sdn-3es ¢ IInu odi1061p9) 160.d €T-b1
- INYL sdn-19s v JlewJou oe5esadQ [0] oeSetadQ opop Y an
0 InyL sdn-3ss ||y S 0T edljewolny epiued eaoN eled odwa ) 1241
= amiL sdn-3es v 19584 [enuepy [0] 1959y OpOW 0Z-+1
awiesaq op 19s9Y x¢-vT
guIn - INdL sdn-3as ||v awuesaq [0] Spay ep OjudWeadue|eqssq ou oe5und T-bT
9TUIN 0 InyL sdn-39s ||y Jwrjuoissaldxy "119|3°payey[ed eu pay esus L 1T-bT
guin = 3Sv4 sdn-39s ||y ogbuny was [0] 1190° pas yed 0T-bT
1213°9pay b11sea /61 «T-¥T
sun - INyL sdn-3as ||y (opebijsaq) 40 [0] odjwopuey WMd 0T
fealllfp] - 351v4 sdn-39s ||y (opebr) uo [1] og5e|npow 31qos £0-¥T
guin - anyL sdn-3as ||y [Inu OjuaWeaAeyD dp edugnbaly T0-4T
suin - anmdL sdn-3es ||y WAV4S [1] Ojuswieaney) sp orJped 00-+1
ASIAUT P JUWEdAYD x0-PT

X9pul Uuois uoneds Aluo
9dAL -19AUOD -ado Bunnp abuey) 20€ D4 dn-39s-t anjeA 3nejeq uonduosap Jsjsweled # ‘ON “Jed

sieads3 saQouny xx-¥T ET TV

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

192



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

[6T]4SSIA 0 351v4 sdn-38s v Y/N 0 BI2URI0d 3P 0BMED 3LBS “oN €5-GT
[oT]assIA 0 3Sv4 sdn-18s ||y V/N O *ba14 3p 10SI9AUOD BLIRS ‘0N 16-ST
[0z]assIA 0 3Sv4 sdn-38s v Y/N 0 B[dUSI0d 3p ede|d Bp MS Op dI 0S-ST
[oz]assIn 0 3Sv4 sdn-3es ||y Y/N O 9]043u0D 3p ede|d Bp MS Op AI 6b-ST
[oz]assin 0 3Sv4 sdn-3as ||y Y/N 0 dD1 0P PI Op oN 8-ST
[8]4SsIA 0 35v4 sdn-19s ||y V/N O "eIdURI0d P ede|d Bp OpIPad 3P ‘oN [b-ST
[8lnssIA 0 3Sv4 sdn-38s v V/N O eiougNbai4 3p JSIAUD Op OpIpad Op “oN 9-ST
[op]assin 0 351v4 sdn-3es ||y VY/N O |eay 0b1poD ap buLis Sb-ST
[ov]assiA 0 351v4 sdn-38s v Y/N 0 eidwo) ap 061poD op butis v-ST
[g]assiA 0 357v4 sdn-39s ||y V/N 0 91eMYOS 3P OBSIIA £b-GT
[0z]assIA 0 351v4 sdn-38s v Y/N 0 ogsua | ST
[oz]assin 0 3S7v4 sdn-39s ||y Y/N O BIDURI0d 3p 08595 TH-GT
[9]nssIA 0 35v4 sdn-3es v V/N 0 D4 op odi| 0t-ST
LA Op "U1USPT xb-ST
zZenn 0 3Sv4 sdn-39s ||y S0 odwa :seyjed ap onsiby TE-ST
9TIUI 0 3Sv4 V/N O loje:seyjed op "6y 1€-ST
guin 0 35v4 V/N 0O eye4 ep ob1poD :sey|eq op olsibay 0€-ST
seyjeq ap o43s16ay xE€-ST
zZenin €- 357v4 sw 0 odws | :001QISIH Op o43sibay TC-ST
ZenIn 0 354 V/N O J0jeA :00U0ISIH Op 0.1s16aY 12-ST
suin 0 3Sv4 sdn-38s ||y V/N 0 0JUSAT :00HO3SIH Op oAsibay 02-ST
0010)SIHOP 135169y *T-ST
suin 0 IndL sdn-38s ¢ V/N 0S 0Jedsiq op sajuy susbeisowy PI-GT
N - Nyl sdn-3as ¢ 607 Jenyage aidwas [0] buibbo opoly €T1-ST
suin = anyL dn-39s 1 (osjed) 357v4 [0] oJedsiq op OjuaAg Z1-ST
quil c- Nyl sdn-19s ¢ Jwiuoissaidxg buibbo ap ojeasaul T1-ST
9TuIN = anyL sdn-38s ¢ 0 Buib607 op ajuo4 01-ST
sopeq ap bo7 ‘Joa xT-ST
N - INdL sdn-19s ||v¥ JeziepiuiJ oeN [0] Jun{ 9p SeJOoH 9p J0pejuo) JezjepiuiRy /0-ST
suin - InyL sdn-18s ||y Jezjjeniuis ogN [0] UM 3P JOPIPSIW O Jezijepiuey 90-ST
9TuIN 0 354 sdn-38s ||y V/N O S905U3R1q0S G0-ST
9T3UIN 0 3S7v4 sdn-3ss |Iv V/N 0 sojuswipenbessdns $0-GT
zenn 0 3Sv4 sdn-3as ||y V/N O sag5ezibiaug £0-GT
ZenIn SL 3Sv4 sdn-18s ||y UM 0 YMX 3p 10pIpaly 20-ST
eI vL 354 sdn-38s ||y 4o OjuaWeUODUNS WS SeJoH 10-ST
ZenIn YL 3Sv4 sdn-38s |y 4o OjusWeuoPUNy 3p SeJoH 00-ST
sieuoesadQ sopeq x0-ST

Xapul uols uonelt Auo
9dAL -19AUOD -ado Bunnp abuey) 20€ D4 dn-39s-t anjeA 3nejeq uonduosap Jojaweled # ‘ON “Jed

LA Op OB3BULIOJT ++-ST VI TV

193

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

9TUIN 0 3Sv4 sdn-18s ||y V/N O oljpwieled ap sopepeisiy 66-ST
[ot]assIA 0 357v4 sdn-3es |y V/N 0 UonedyiuspI dALQ 86-GT
91N 0 3Sv4 sdn-19s ||y V/N 0O SOpeOYIPOIN SoJBweled £6-GT
9TuIN 0 357v4 sdn-3es v V/N 0 sopluyaq soJjpweled 76-GT
‘weded op ‘WJojuy x6-ST
[oz]assIn 0 35v4 sdn-39s ||y V/N O TD 10]S ou [euoidd( Op MS 3P 0BSIDA [/-ST
[og]1ssIA 0 357v4 sdn-39s ||y VY/N O 1D 30| ou [euopdO 9/-ST
[0z]4assIA 0 357v4 sdn-39s ||y V/N O 0D 30IS Ou [euoiddQ Op MS 3P 0BSIIA G/-ST
[og]1ssIA 0 357v4 sdn-39s ||y VY/N O 0D 10]S ou [euoidQ ¥/-ST
[0z]4ssIA 0 357v4 sdn-39s ||y V/N 0 4 10]S - [euoiddQ Op MS Sp 0ESISA €/-GT
[og]nssIn 0 357v4 sdn-39s ||y Y/N O g 30| ou [euopdO TL-ST
[0z]assIA 0 357v4 sdn-33s ||y V/N 0 Y 30IS - [euoiddO Op MS 3P 0BSI9A 1/-ST
[og]nassin 0 357v4 sdn-39s ||y V/N O Y 30|S ou |euodO 0/-ST
[81]43SSIA 0 35v4 sdn-33s ||y V/N O [euoiddQ Op 3RS oN £9-GT
[8]1sSIA 0 35v4 sdn-39s ||y V/N O [euoidQ Op OpIpad Op “oN 79-G1
[oz]assIA 0 35v4 sdn-39s ||y V/N O [euoiddQ Op MS Sp 0BSISA 19-GT
[og]1ssIA 0 357v4 sdn-39s ||y V/N O opejuoly [euoiddo 09-ST
|euorpdQ op JuaplI x9-ST

X9pul uols uonel Aluo
adAL -19AU0D) -ado buunp abuey) 20€ D4 dn-1as-4 anjeA 3nejeq uonduosap Jsjaweled # ‘ON “Jed

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

194



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

9TUI @ 35v4 sdn-39s ||y V/N 00°0 10d1B1Q op enuIRRY £5-91
ZEWI ¢- 3sv4 HUMXOBQP3422URIRJY 000°0 [apepiun] oeqpsad 7591
9131 1- 35v4 sdn-39s ||y V/N 00 0s|nd 3p euIesey 16-9T
9TUI 1- 357v4 sdn-33s ||y V/N 00 BUISIXT BIDURIDRY 05-91
21U %G-9T
guin - INYL sdn-3as ||y oeN [o] oY) buibbo ap Jayng 0t-91
guin 00T 3Sv4 sdn-3as ||y 20 pJeD |03u0) op'dws | 6£-91
sIN 0 3STvA sdn-3ss ||y Y/N 0 D15 Op ope3sy 8€-9T
zeun - 3Sv4 sdn-3ss ||y Jwyuoissaldxy J0SI9AUT Op*Xel S3UBLI0D L£-9T
42Ul ¢ 3JSIv4 mn_:-umm I\ u_E_n_co_mmw\_me_ JOSI9AUT OP*WON 23jualio) 9¢-91
giN 0 3Sv4 sdn-3ss ||y % 0 J10SI9AUT Op OJIWIR L SE-9T
gIN 00T 3STvA sdn-3ss ||y D00 JojeD op Jopedissig op ‘dwa] $E-9T
zenn 0 3Sv4 sdn-3as ||y A 000°0 uw g/ wabeustd ap eibisug €€-97
zenIn 0 35v4 sdn-3as ||y A 000°0 s/ wabeua.d op eibsaug 7€-9T
9T3uIN 0 3S1v4 sdn-3ss ||y AD DD 0BX2U0D 3p 0BSUSL 0£-9T
LA Op SMe3s «€-9T
[430] 1- 3Sv4 sdn-38s ||y WN 0°0 YbiH [wN] anbioL SZ-9T
9131 0 357v4 sdn-39s ||y % 0 [%] anbio . TC-91
91N 0 anyL sdn-39s ||y V/N 0 1030 op ojnbuy 0z-91
9TIUI 00T 357v4 sdn-19s 00 AL J0SuaS eunjessduwa] 61-9T
suin 0 35v4 sdn-19s % 0 1030l Op Opejnd[eD OdIWIL 81-9T
42} /9 3S7vA sdn-3as Wdd 0 [Wd¥] SpepojeA L1-9T
9131 1- 354 sdn-39s WwN 0°0 [wN] anbioj 91-9T
N - 35v4 sdn-3as % 00°0 [%] eougnbaig ST-91
43U} @ 35v4 sdn-19s v 000 1030y Op 33uB110D $1-91
9TUIN 1- 357v4 sdn-1es ZH0'0 enugnba.ly £1-91
91N 1- 35v4 sdn-39s ||y A00 Jojow op ogsus| 21-91
431} - 357v4 sdn-3ss ||y dy 000 [du] epuziod 11-9T
[421) 1 3Sv4 sdn-39s ||y M 00°0 [m»1] epuiod 01-91
1030 Op SMEIS +T-9T
[43001 - 3Sv4 sdn-3ss ||V JUNINOPESYWOISN) 00°0 "Z|RUOSISd W] 60-9T
N - 357v4 sdn-3ss ||y % 000 [%] 1edpund |eay Jojep G0-9T
A 0 357v4 sdn-38s v V/N 0O pIo snies £0-9T
9TUI I- 3STvA sdn-3ss ||y % 0°0 % ePUIRSRY 20-91
[42U)] € 3Sv4 sdn-3as ||y JUNX2eqPaR430US1249Y 000°0 [epepiun] enugaey 10-97
A 0 351v4 sdn-3as ||y V/N 0 PIOM [043U0D 00-9T
|e1d snme3s x0-9T

Xapul uols uonelt Auo
9dAL -19AUOD -ado Bunnp abuey) 20€ D4 dn-39s-t anjeA 3nejeq uonduosap Jojaweled # ‘ON “Jed

sopeq 9p seinyd] xx-9T ST TV

195

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

zenn 0 35v4 sdn-39s ||y V/N O epIpus3s3 pIoM Snieis ¥6-91
zZenIn 0 35v4 sdn-39s ||y V/N O T plom Buiutep £6-91
e 0 357v4 sdn-33s ||y V/N O piop Buiutem 76-91
zenIn 0 357v4 sdn-39s ||y V/N O T plom wiely 16-9T
eI 0 3Sv4 sdn-39s ||y V/N 0O piop wJely 06-9T
soubeiq sop edma7 x6-9T
N 0 3514 sdn-38s ||y V/N 0 [BH3S B1Od Bp T 434 98-9T
A 0 3Sv4 sdn-19s V/N O [eLSS BLIOd Bp T M1D 68-91
4 0 3S7v4 sdn-3as V/N O og5edlunwo) p [euoiddo op piopmsnieIs ¥8-91
N 0 3Sv4 sdn-19s V/N O snqpfei4 op T 43y 78-91
[ 0 3Sv4 sdn-19s V/N 0 sngpiRl4 op T M1LD 08-9T
D4 Op e{odsnqpIRld x8-9T
911 € 35v4 sdn-39s ||y V/N 000°0 [vw] €/SpX In0 bojeuy 6/-9T1
9TIUI €- 35v4 sdn-39s ||y V/N 000°0 [vw] 1/5X IO Bojeuy 8/-91
9131 € 35v4 sdn-33s ||y V/N 000°0 [vw] 8/0€X |euy eples LL-9T
eI €- 3Sv4 sdn-39s ||y V/N 000°0 ZT/0EX ‘leuy “u3 9/-91
43U € 35v4 sdn-39s ||y V/N 000°0 TT/0EX "leuy "3u3j S/-91
zenn 0 InyL sdn-39s ||y Y/N O "331d epeled J0pejuo) ¥2-91
[43U)) 0 anyL sdn-39s ||y V/N O g Jopejuo) €/-91
421} 0 InyL sdn-39s ||y Y/N O v lopejuo) TL-91
9131 0 35v4 sdn-33s ||y V/N 0 [uiq] 919y op eples T£-91
421 0 357v4 X sdn-38s ||y Y/N O [zH] 62# 0sInd ap eples 0£-9T
42U 0 357v4 sdn-39s ||y V/N O [zH] £z# osind sp eples 69-9T1
TENI 0 357v4 sdn-39s ||y V/N O [zH] gc# "baid4 ug 89-91
43U 0 35v4 X sdn-39s ||y V/N 0 [zH] 62# "baid4 ~nug £9-91
9TUI 0 357v4 sdn-3s ||y V/N 0 [uq] jenbiq epres 99-91
9T3uI € 3sv4 sdn-39s ||y V/N 000°0 [vw] g eaibojeuy eples 69-91
421} €- 357v4 sdn-3os V/N 000°0 S ed1bgjeuy epeljul $9-91
gIN = 35v4 sdn-39s 2ua.0) [0] S [eulwia | op oediuysq £9-91
421} €- 357v4 sdn-3os V/N 000°0 €5 eaibojeuy epeljug 79-91
gin = 35v4 sdn-19s aua.0) [0] €6 leulwia] op ogsluyed 19-91
9TUIN 0 357v4 sdn-3as V/N O 09-91
sepies 9 sepeijuj 4x9-9T

X9pul uols uonel Aluo
adAL -19AU0D) -ado buunp abuey) 20€ D4 dn-1as-4 anjeA 3nejeq uonduosap Jsjaweled # ‘ON “Jed

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

196



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

suin - andL sdn-3ss ||y eIuRMAAPY [T] 1opodu3 [eulS ‘Welojuol 19-LT
suin - 3574 sdn-39s ||y oligioy opiuas [0] >oeqpaajop opiuas 09-LT
*o1|dy @ "10)IUOW x9-LT
gIN - 3S7vA sdn-3ss ||y opeAnesaq [0] J3A|0SeY SdeHRU] 65-LT
giN 1- 3Sv4 dn-3es T V/N S0 og5euuiojsues) ap |9y €6-/T
gun 14 351v4 dn-yes 1 ZH) 0°0T epenjug ap baig [4°WA
gINn 1- 3Sv4 dn-3es T AOL pesu3 oesus L 16-LT
sIN 0 3S7vA dn-3es T V/N T s0|9d 0S-LT
19A]|0SY Op dIedU] «S-LT
- 3574 sdn-33s ||y 0096 [+] JDOV4Y3dIH ep jesspneg YE-LT
= 3Sv4 sdn-3ss ||y Aeug 061po) [0] ISS sopeq ojew.o4 9z-LT
€ 3574 sdn-3ss ||y Jwrjuolssaldx3 0169[y 20[A SC-LT
0 3Sv4 sdn-3ss ||y V/N €1 ISS sopeq ‘wudwo) YT-LT
0 354 sdn-3as ||y Jwruolssaldx3 (noY/sa51s0d) 0BSn|osay 1¢-LT
= 3Sv4 sdn-3ss ||y ewnyuaN [0] 0]030}01d Op 0853|3S 041
SqQy 49podu3 "JAUI xT-LT
9TuIN 0 3Sv4 sdn-3as ||y V/N 20T (ddd) oednjosay T1-LT
suin - 3S7v4 sdn-3es ||y (1L AS) zewySd [1] [euis ap odiL 0T-LT
duf 19podu3 ‘JHRNIT xT-LT

Xapul uols uonelt Auo
9dAL -19AUOD -ado Bunnp abuey) 20€ D4 dn-39s-t anjeA 3nejeq uonduosap Jojaweled # ‘ON “Jed

10J0|N qpPa34°uodO xx-LT 9T'T'V

197

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

zein 0 anyL sdn-38s ¢ V/N 0§ olped oges[ey 68-7€
e|In 0 InyL sdn-3as ¢ V/N 0§ oelped 0[PA ¥8-2€
zeun 0 andL sdn-3es ¢ V/N 00T 0|9\ Bp 0E5N|0SY €8-2¢
guin - InyL sdn-3as ¢ Jeaur] [o] dwey odi| (4343
zenn € anyL sdn-38s ¢ S 000'T epnD+ edwey 18-2€
zeun L9 andL sdn-3es 7 IWdY 00ST (49podug) ewixely J0[PA 08-2€
*[99V 8 "O0J9A x8-TE
zewin 0 IndL sdn-38s ¢ V/N 0 (5eAnesaq) 13D ejpuer ep oyuewe | [543
zewnn 0 andL sdn-3es ¢ V/N 0 (og5eAny) |3 ejauer ep oyuewe| 14-2€
8N €- andL sdn-3es ¢ sw T 14424 JopessD /d paiieA odwa L 04-T€
9T3uIN € andL sdn-3es ¢ sw T dId M3 /d wabensowy odws] 69-2€
SN - INdL sdn-19s ¢ 19d s1aA9Yy [0] oAetds3/d ossaAu] Jodwo) 89-7¢€
zewnn 0 andL sdn-38s ¢ V/N 00002 opesa|oL “Xel 51sod 0113 £9-T€
zewin 0 IndL sdn-19s ¢ Y/N O pJemio4-pas4 ap Sels|0y 99-2€
zewnn 0 andL sdn-3es ¢ V/N 0 p1emio4-psa4 Sp J0[A §9-z€
9T3UIN 0 andL sdn-38s ¢ V/N 000T dId epuegbie] ¥9-2€
9T3uIN 0 andL sdn-38s ¢ V/N 000T [e1B23u] ewos /d anwiry JA €9-2¢
zewn 0 andL sdn-38s ¢ V/N 0 |e4633u] J03ed 29-2€
zewnn 0 andL sdn-3es ¢ V/N 0 OAljeALIRQ J03ed 19-2€
[y 0 anyL sdn-38s ¢ V/N 0€ |euodiodoud Jojeq 09-2€
QId 10peHID x9-CTE
guin - InyL sdn-3as Z ¢ 1opooug [¢] dAR|S 04N0S 0S-¢€
924Nn0§ >2eqpadd xS-T€
suin - INYL sdn-33s ¢ (opebr) uo [1] JEREITEJCERENITIET 0b-C€
suin = anyL sdn-38s ¢ (opebiisaq) 4o [0] Japoou3 welojuojy 6€-2€
9T3UIN 0 andL sdn-39s ¢ w o Jopoou3 op oge) 0sqy Jdwo) 8€-7€
suin = anyL sdn-38s ¢ (opebr) uo [1] Japoou3 op o160y enjosqy Sesen L6-TE
zewn 0 andL sdn-33s ¢ ZH¥ 00029 J4opodu3 op olbojey eInjosqy baid 9€-t€
g 0 andL sdn-3es ¢ V/N ST 1opodu3 sopeq [0sqy Jdwo) Ge-ze
zewin 0 andL sdn-38s ¢ V/N 2618 eInjosqy 0gdn|osay €€-2€
suin = andL sdn-3es ¢ ewnyusn [0] 01n|osqy 2030.d (45743
zewn 0 andL sdn-38s ¢ V/N +20T [BIUSWIR.0UT 0B5N|0SDY Te-C€E
guin = anyL sdn-38s ¢ (1LL AS) Tevsy [1] [e3uswa.ou] [euls odiL 0€-2€
T 49podu3 x€-TE
zenn 0 ImdL sdn-3es ¢ VINT oliensn plun JswnN [4%43
zewin 0 andL sdn-3es ¢ Y/NT oliensn piun wousq T1-2€
guin = anyL sdn-38s ¢ og5e wyuaN [1] [eUOIR}OY 085311 01-2¢
guin - InyL sdn-38s ¢ (opebiisaq) 40 [0] 19podu3 Wwelojuop 60-2€
9TUIN 0 anyL sdn-38s ¢ wo Japooug op oge) |osqy Idwio) 80-2€
featilly} - andL sdn-3es ¢ (opebr) uo [1] J43poduz op o1bg[ay eIN|osqy el £0-2€
zenn 0 anyL sdn-38s ¢ ZH 000°29¢ Japooug op oibojay enjosqy baiy 90-2€
gIN 0 andL sdn-3es 7 V/N ST 19p0odu3 sopeq [osqy Jdwo) S0-2€
zenn 0 anyL sdn-38s ¢ V/N 2618 eInjosqy 0e5n|osay £0-2€
sIn - andL sdn-3es ¢ ewnyuaN [0] 03Nn|0sqy 20301d 20-2€
zeun 0 andL sdn-3es ¢ V/N £20T [BIUSWIRIOUT 0B5N|0SY 10-2€
suin - andL sdn-3es ¢ (1L AS) zewySd [1] |ejuswia.ou] [euls odil 00-2€
T 19podu3 40-T€

Xapul uolis uonel >_:o
wn_>._. -19AU0D -ado mc_\_:_u wm:mcu 20€ D4 Q:.umm.v an|eA jnejeg :o_ua_\_Umw_u Jojaweled # "ON ‘Jed

odowediseg-byuo) 4 4-7€ LTTY

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

198



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

9TUIN 0 InyL sdn-38s ¢ V/N O OAJY ejauer ep wej Lb-€€
9TuIN 0 anyL sdn-38s ¢ V/NT OAJY eJauer p anjeAjwI 9b-€€
suin €- InyL sdn-38s ¢ sw o Ul W] 3P OAY efauer Sh-€£€
suin - anyL sdn-3es ¢ oaeur [0] OAY OAIISOd MJS 8P Wi4 W] )
suin - InyL sdn-38s ¢ oaneu] [0] OAIY OAIREBaN MJS 3p Wil Sy £h-€€
43U} 0 andL sdn-3es ¢ V/N 00000S OAI}ISOd MJS P Wil4 S}y w-€e
eI 0 andL sdn-3es 7 V/N 00000S- oAnebaN MJS ep Wi spwr] Tp-€€
guIn - InyL sdn-38s ¢ weyd 11 |ndiuvely [0] puzie wepodwo) wi Aeyd 0b-€€
)W "wejel) yb-£€

suin = andL sdn-38s ¢ piepuess [0] oe5ez|uoJouisap odiL TE-€€
zenn 0 anyL sdn-38s ¢ V/N O lopediey Op ewixely 52.110) 0€-€€
[43U)] € anyL sdn-38s ¢ sw o Jpediely 314 /d 1314 odwis | 6C-€€
guin - anyL sdn-38s ¢ T pedsew 14 [0] Jpeduely o134 Seanbyuo) 87-€€
zenn € anyL sdn-38s ¢ swQ 114 odwa] Asnly [T-€€
421} 9- anyL sdn-38s ¢ sn 0 J0[3A 0414 9z-€€
91N 0 anyL sdn-38s ¢ V/IN T ojuold /d Jpedsejy wnN GT-€€
9TUIN 0 InyL sdn-38s ¢ V/N 0T 0M342( /d Jpedley WnN Y€€
9TUIN = anyL sdn-38s ¢ T piHed ogdund [0] Jpediely duls /d podwo) Jepiul £z-€€
ZenIn 0 anyL sdn-38s ¢ Y/N O ARIDS] UpEDIR|Y dURIBj0LBjBUBL (4433
zenn 0 anyL sdn-38s ¢ V/N O 1S3\ Upediejy'dURIS|OL BjRuBl T2-€€
suin - InyL sdn-39s ¢ oAisod 7 4apodug [0] ADST JpedtelydiL 0z-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ oaisod 7 1spodug [0] 1S3 Ipeddely odil 61-€€
eI 0 InyL sdn-38s ¢ V/N 960% 0ARIDS] BISIQ Jpediepy 81-£€
zenn 0 anyL sdn-38s ¢ V/N 960% 213N dueIsIq pedien L1-€€
9TIUIN 0 anyL sdn-3as ¢ V/N T OAe1ds3 /d Jpediejy wnN 97-£€
91N 0 anyL sdn-38s ¢ V/N T 2.3 /d pedtely wnN ST-€€
guin 0 InyL sdn-38s ¢ % 0 OARIOST D0 [ ST pI-€€
43U} 0 anyL sdn-38s ¢ V/N 000T 051504 dulS /d ogsidald ejpuer £1-€€
eI 0 InyL sdn-19s ¢ V/N O og5ezjuolouls /d oedisod 1snfy (45X
[430)] 0 anyL sdn-38s ¢ V/N T (S W) og5eziuo.duIS 10je] OARIDSH T1-€€
[4210} 0 InyL sdn-38s ¢ VN T (S:IW)oedeziuo.oulS Bp Jojed 21353 07-£€
oe5eziuo.nulS 4T-€€

suIN - INdL sdn-19s ¢ 221puj 9°'s49Au] [0] UONROWSWOH 3jueinp podwo) $0-€€
43U} 0 anyL sdn-3es ¢ V/N 0T UORO| SWOH 3p J0[BA £0-€€
ZenIn 0 InyL sdn-18s ¢ V/N 0T uonolW swoH /d edwey 20-€€
ZEWI 0 anmdL sdn-3es ¢ V/N 0 SWOH 'SOd ep 0197 0juod 3snly T0-€€
guin - InyL sdn-3as ¢ pebioy /u 3woH [0] JIWOH-eS104 00-€€
SWOH WIAOW x0-EE

Xoapul uolis uonel >_:o

mn_>._. -19AU0D -ado mc_\_s_u wm:mcu 20€ D4 Q:-ummé an|eA jnejeg :o_un__\_Umw_u Jojaweled # "ON ‘Jed

sagoeinbyuo) dSueAy ‘OO xx-€€ ST TV

199

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do FC300

4 Listas de parametros

guin = anyL sdn-38s ¢ oeN [o] eulsixg DDApe/d epeuswily 0O G8-€€
gin - andL sdn-19s ¢ ep3 epeled [0] *2s3sode “podwo)d $8-€€
guin = anyL sdn-38s ¢ einJpul/d epesed [0] ouizsode “podwo) €8-€€
8N - andL sdn-19s ¢ (opeb7) uo [1] 3ALQ SNIeIS Welojuojy 78-€¢
suin = andL sdn-19s ¢ 1| 1030l [T] z|bJsug opejsy 18-€€
8L 0 anyL sdn-3as ¢ V/N T- opeasje ewelboid op o'N 08-£€
sieqo|9 weJed x8-€€

guin - INYL sdn-3as ¢ ogduny was [0] IP epJes 8/6GX WL 0/-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ ogbuny was [0] epjes //66X wia | 69-€€
guin - InyL sdn-3as ¢ ogduny was [0] epjes 9/66X Wia L 89-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ ogduny wss [0] Ip eples /66X WiaL 19-€€
guin - InyL sdn-19s ¢ oe5unj was [0] IP epJes /66X Wi L 99-£€
suin = anyL sdn-38s ¢ ogduny wss [0] BIp epjes £/66X wiaL G9-€€
guin - InyL sdn-3as ¢ ogduny was [0] BIp epjes z/6SX wiaL ¥9-€€
guin = anyL sdn-38s ¢ ogduny wss [0] [e3BIp eples T/66X WiaL £9-€€
guin - InyL sdn-3as ¢ og5uny was [0] [e3bIg epeijug z/66X Wia L 79-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ ogduny wss [0] [e3big epejug T/66X WS L 19-€€
guin - 357v4 sdn-39s 7 eples [1] 2/65X @ T/65X Wia Opol 09-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ ogduny wss [0] [e3161a epesjuz OT//SX Wi L 65-€€
guin - InyL sdn-3as ¢ og5uny was [0] [e3bIg epejul 6//GX WIS L 8G-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ ogduny wss [0] [e3bIq epeijug 8//SX WS L /5-€€
guin - InyL sdn-3as ¢ og5uny was [0] [e}bIq epejug ///SX WIS L 95-£€
suin = anyL sdn-38s ¢ ogduny wss [0] [e3bIg epeijuz 9//6X WS L G5-€€
guin - InyL sdn-3as ¢ og5uny was [0] [e3bIg epeljug G//SX WS L PS-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ ogduny wss [0] [e3bIg epeijus 4//GX WS £5-€€
guin - InyL sdn-3as ¢ og5uny was [0] epenu3 £//6X wiaL 75-€€
suin = anyL sdn-38s ¢ ogbuny wss [0] epenuy z//SX wis ] 15-€€
guin - IndL sdn-3as ¢ og5uny was [0] IQ epenul T//SX wis) 0S-€£€
S/3°p InBYU0D «G-EE

X9pul uols uonel Aluo

adAL -19AU0D) -ado buunp abuey) 20€ D4 dn-1as-4 anjeA 3nejeq uonduosap Jsjaweled # ‘ON “Jed

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

200



4 Listas de parametros

Guia de Programagao do FC300

zZewin 0 351v4 sdn-3ss ||y V/N O T 0D piop ey T/-bE
zein 0 351v4 sdn-3es v Y/N 0 T 0D P4OM uLiely 0/-v€
anpsoubelq ey «/-vE
[430] 0 andL sdn-39s ||y V/N 0 eweibold sniels 79-v€
(4200 0 Nyl sdn-1ss ||y Y/N O OXI3 SNjels 19-b€
[430)] 0 anyL sdn-3ss |y V/N 0 OWS|UOIDUISOP Sh3elS 09-v€
eI 0 andL sdn-3ss ||y V/N 0 21153 Op |23y J0[9A 65-v€
43U 0 anyL sdn-3ss ||y V/N 0 |23y 20[3A 85-€
eI 0 anyL sdn-3ss ||y V/N 0 owsiuo.oulS ap olig 15-bE
[43U)] 0 anyL sdn-39s ||y V/N 0 "i3sey 0413 95-v€
431} 0 InyL sdn-3ss ||y V/N 0 eAIn) ep 0g5isod S5-bE
43U 0 anyL sdn-3ss ||y V/N 0 a13s3| 1pu] 0E5Isod PS-vE
431} 0 anyL sdn-3ss ||y V/N O OARIDS3 B2IpU] Sis0d £5-b€
[43U)] 0 anyL sdn-39s ||y V/N 0 2.3 [en3y 0e51sod 5-vE
4310} 0 InyL sdn-39s ||y V/N O epepuewo) 0edisod 16-b€
[421) 0 anyL sdn-3ss |y V/N 0 |29y 0g51sod 0S-v€
20.d p sopeq xS-v€
9TUIN 0 ImdL sdn-3es ||y V/N 0 sieybiq seples Tv-bE
9TuIN 0 E[T sdn-3es ||y Y/N 0 siebiqg spesug Ob-bE
sepies 3 spenul xb-ve
9TUIN 0 INdL sdn-39s ||y V/N 0 ODW Op 137 0T dd 0€-b€
9TUIN 0 anyL sdn-39s ||y V/N 0 ODW Op 137 6 ADd 6C-vE
9TIUIN 0 anyL sdn-3s ||y V/N O ODW Op 1378 aDd 8T-b€
91N 0 anyL sdn-3ss ||y V/N 0 OJW Op 437 £ add [T¥E
9TIUIN 0 InyL sdn-3ss ||y V/N O ODW Op 13719 aDd 97-b€
91N 0 anyL sdn-39s ||y V/N 0 OJW Op 437 § ad ST-vE
9TIUIN 0 InyL sdn-3ss ||y V/N O ODW Op 437+ aDd YT-bE
91N 0 anyL sdn-3ss ||y V/N 0 OJW Op 137 € add £T-vE
9TIUIN 0 anyL sdn-3ss ||y V/N 0 ODW Op 4377 ad e
9TuIN 0 anyL sdn-39s ||y V/N 0 OJW Op 437 T aDd TC-vE
add 437 Jed xT-vE
9T3uIN 0 INdL sdn-3es ||y V/N 0 ODW Ou IeAeI 0T Add 0T-v€
9T3UIN 0 InyL sdn-3ss Iy V/N O ODW Ou JeAel9 6 ADd 60-v€
9T3uIN 0 andL sdn-3es v V/N 0O ODW Ou JeAeld 8 add 80-v€
9T3UIN 0 InyL sdn-3ss Iy V/N O ODW Ou JeAel £ 4Dd £0-€
9T3UIN 0 anmdL sdn-38s v V/N 0 ODW Ou JeAels 9 @dd 90-b€
9TIuIN 0 InyL sdn-3ss Iy V/N O ODW Ou JeAel § ddd S0-b€
9T3uIN 0 InyL sdn-38s v Y/N 0 0D Ou JeAel { 4Dd Y0-vE
9T3UIN 0 InyL sdn-3ss Iy V/N 0O ODW Ou JeAel9 € 4Dd £0-v€
9T3UIN 0 anmdL sdn-38s v V/N 0 ODW Ou JeAels z add 20-b€
9TuIN 0 E[T sdn-3es ||y V/N 0 ODW Ou JeAel9 T 4Od 10-b€
addleAeln Jed x0-v€

Xoapul uolis uonel >_:o
mn_>._. -19AU0D -ado mc_\_s_u wm:m_._u 20€ D4 Q:.umm.¢ an|eA jnejeg :o_ua_\_Umw_u Jojaweled # "ON ‘Jed

ODW op sope@' a1 xx-¥€ 61TV

201

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



5 Solucionando Problemas M Guia de Programacao do FC300

202 MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programagao do FC300 M 5 Solucionando Problemas

5 Solucionando Problemas

5.1.1 Mensagens de Alarme/Adverténcia
Uma adverténcia ou um alarme é sinalizado pelo respectivo LED, no painel do conversor de freqiiéncia e indicado por um cddigo no display.

Uma adverténcia permanece ativa até que a sua causa seja eliminada. Sob certas condicGes, a operagdo do motor ainda pode ter continuidade. As
mensagens de adverténcia podem referir-se a uma situagdo critica, porém, ndo necessariamente.

Na eventualidade de um alarme, o conversor de freqiiéncia desarmara. Os alarmes devem ser reinicializados a fim de que a operagdo inicie novamente,
desde que a sua causa tenha sido eliminada.

Isto pode ser realizado de trés modos:
1. Utilizando a tecla de controle [RESET], no painel de controle do LCP.

2. Através de uma entrada digital com a fungdo “Reset”.

3. Por meio da comunicacdo serial/opcional de fieldbus.

NOTA!
Ap6s um reset manual, por meio da tecla [RESET] do LCP, deve-se acionar a tecla [AUTO ON] (Automético Ligado) para dar partida
no motor novamente.

Se um alarme ndo puder ser reinicializado, provavelmente € porque a sua causa ndo foi eliminada ou porque o alarme esta bloqueado por desarme
(consulte também a tabela na proxima pagina).

Os alarmes que s&o bloqueados por desarme oferecem protegdo adicional, no sentido de que a alimentagdo de rede elétrica deve ser desligada antes do
alarme poder ser reinicializado. Ao ser novamente ligado, o conversor de freqiiéncia ndo estara mais bloqueado e podera ser reinicializado, como acima
descrito, uma vez que a causa foi eliminada.

Os alarmes que ndo estdo bloqueados por desarme podem também ser reinicializados utilizando a fungdo de reset automético, no pardametro 14-20
(Adverténcia: € possivel a ativagdo automatica!)

Se uma adverténcia e um alarme forem indicados por um cddigo, na tabela da pagina a seguir, significa que ou uma adverténcia aconteceu antes de um
alarme ou que é possivel definir se uma adverténcia ou um alarme deve ser exibido para um determinado defeito.

Por exemplo, isto é possivel no parametro 1-90 Protegdo Térmica do Motor. Depois de um alarme ou desarme o motor parara por inércia e o alarme e
a adverténcia piscardo. Uma vez que o problema tenha sido eliminado, apenas o alarme continuara piscando até que o conversor de freqiiéncia seja
reinicializado.
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N2 Descricao Advertén- Alarme/Desarme Bloqueio p/ Alarme/ Referéncia de
cia Desarme Pardmetro

10 Volts baixo X

Erro live zero X) X) 6-01

Sem motor X) 1-80

Falta Fase Elétr X) X) X) 14-12

Tensdo CC alta

Tensdo CC baixa

Sobretensdo.CC

Subtensdo CC

Sobrecarga do inversor

10 Superaquecimento do ETR do motor

11 Superaquecimento do termistor do motor

12 Limite de torque

13 Sobrecorrente

14 Falha de Aterr.

15 HW incompl.

16 Curto-Circuito

17 Ctrl.word TO

22 Icamento Mec. Freio

23 Falha Ventiladores Internos

24 Falha Ventiladores Externos

25 Resistor de freio Curto-circuitado

26 Limite de carga do resistor de freio

27 Circuito de frenagem curto-circuitado

28 Verificagao do Freio

29 Temp. do dissipador de calor

30 Perda da fase U (X) X) (X) 4-58

31 Perda da fase V X) X) X) 4-58

32 Perda da fase W (X) (X) 4-58

33 Falha de Inrush

34 Falha de comunicacdo Fieldbus X

36 Falha rede elétr X

38 Falha Interna

39 Sensor do dissipador de calor

40 Sobrecarga da Saida Digital Term. 27 (X) 5-00, 5-01

41 Sobrecarga da Saida Digital Term. 29 X) 5-00, 5-02

42 Sobrecarga da Saida Digital X30/6 X) 5-32

42 Sobrecarga da Saida Digital X30/7 X) 5-33

46 Aliment.placa de energia

47 Alim. 24 V baixa X

48 Alim. 1,8 V baixa

49 Lim.deVelocidad X

50 Calibracdo AMA falhou

51 Unom € Inom AMA

52 TInom AMA baixa

53 Motor muito grande para AMA

54 Motor muito pequeno para AMA

55 Param. AMA fora de faixa

56 AMA interrompida pelo usuario

57 Expir.tempoAMA

58 Falha interna AMA X

59 Limite de corrente X

OLoOoONOUTA~WN

S
XXX XX XXX XXX

N N

—

1

Yo}

o

(&)

[ &S]

S
XX XX X X X X X X

X X X X

8-04

—~

>
(&2
—~

14-53

X X X X

~
(]

(X) 2-13
X

(X) 2-15

)
X X X
~—

—
X XX X X X
N—

X X X
X X X

XX X X X X X X X

Tabela 5.1: Lista de codigos de Alarme/Adverténcia
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No Descrigdo Advertén- Alarme/Desarme Blogueio p/ Alarme/ Referéncia de
cia Desarme Pardmetro

61 Erro de Tracking X) X) 4-30

62 Frequiéncia de Saida no Limite Maximo X

63 Freio Mecanico Baixo X) 2-20

64 Limite de tensao X

65 Sobretemperatura da Placa de Controle X X X

66 Temp. Baixa no Dissipador de Calor X

67 Configuragao de opcional foi modificada X

68 Parada Segura X) x)» 5-19

69 Pwr. Cartdo Temp X X

70 Config ilegal FC X

71 PTC 1 Parada Segura X X 5-19

72 Falha Perigosa xH 5-19

73 Nova Partida Automatica de Parada Segura

77 Modo energia reduzida X 14-59

79 Config ilegal do PS X X

80 Drive Inicializado no Valor Padrao X

81 CSIV corrompido

82 Erro do parametro do CSIV

85 Erro de Profibus/Profisafe

90 Perda de Encoder X) X) 17-61

91 Definigdo incorreta da Entrada analdgica 54 X S202

100- Consulte as Instrugdes Operacionais do MCO

199 305

243  IGBT do freio X X

244  Temp. do dissipador de calor X X X

245  Sensor do dissipador de calor X X

246  Alim.placa pwr. X X

247  Temp.placa pwr. X X

248  Config ilegal do PS X X

250 PegaSobrsNova X 14-23

251  Novo Cdd Tipo X X

Tabela 5.2: Lista de codigos de Alarme/Adverténcia

(X) Dependente de parametro

1) Nao pode ser Reinicializado automaticamente via Par 14-20

Um desarme é a agdo que resulta quando surge um alarme. O desarme
para o motor por inércia e pode ser reinicializado pressionando o botdo
de reset ou efetuando um reset através de uma entrada digital (Par. 5-1*
[1]). O evento origem que causou o alarme ndo pode danificar o conver-
sor de freqiéncia ou mesmo dar origem a condigdes de perigo. Um
blogueio por desarme ¢ a acdo que resulta quando ocorre um alarme,
que pode causar danos no conversor de freqiiéncia ou nas pegas conec-
tadas. Uma situagdo de Bloqueio por Desarme somente pode ser reini-
cializada por meio de uma energizagdo.

Indicagéo do LED
Adverténcia amarela
Alarme vermelha piscando
Blogueado por desarme amarela e vermelha
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Status Word Estendida da Alarm Word

Bit Hex Dec Alarm Word Alarm Word 2 Warning Word

0 00000001 1 Verificagdo do Freio ServiceTrip, Ler/ Verificagdo do Freio
Gravar

1 00000002 2 Pwr. Cartdo Temp  ServiceTrip, (reser- Pwr. Cartdo Temp
vado)

2 00000004 4 Falha de Aterr. ServiceTrip, Type- Falha de Aterr.
code/Sparepart

3 00000008 8 TempPlacaCntrl ServiceTrip, (reser- TempPlacaCntrl
vado)

4 00000010 16 Ctrl. Word TO ServiceTrip, (reser- Ctrl. Word TO
vado)

5 00000020 32 Sobrecorrente Sobrecorrente

6 00000040 64 Limite d torque Limite d torque

7 00000080 128 TérmMtrSuper TérmMtrSuper

8 00000100 256 ETR excss motr ETR excss motr

9 00000200 512 Sobrc. d invrsr Sobrc. d invrsr

10 00000400 1024 Subtensdo CC Subtensdo CC

11 00000800 2048 Sobretensdo CC Sobretensdo CC

12 00001000 4096 Curto-Circuito Tensdo CC baix

13 00002000 8192 Falha de Inrush Tensdo CC alta

14 00004000 16384 Fase Elétr, Perda Fase Elétr, Perda

15 00008000 32768 AMA N&o OK Sem Motor

16 00010000 65536 Erro Live Zero Erro Live Zero

17 00020000 131072 Falha Interna Erro do KTY 10 V Baixo

18 00040000 262144 Sobrcrg d Freio Erro de ventilado- Sobrcrg d Freio
res

19 00080000 524288 Perda da fase U Erro de ECB Resistor de Freio

20 00100000 1048576 Perda da fase V IGBT do freio

21 00200000 2097152 Perda da fase W Lim.deVelocidad

22 00400000 4194304 Falha d Fieldbus Falha d Fieldbus

23 00800000 8388608 Alim. 24 V baix Alim. 24 V baix

24 01000000 16777216 Falh red elétr Falh red elétr

25 02000000 33554432 Alim 1,8 V baix Limite de Corrente

26 04000000 67108864 Resistor de Freio Temp. baixa

27 08000000 134217728  IGBT do freio Limite de tensdo

28 10000000 268435456 Mdng d opcionl Perda d Encodr

29 20000000 536870912  Drive Inicialzad Lim.freq.d saida

30 40000000 1073741824  Parada Segura Parada Segura do Parada Segura (W68)

(A68) PTC 1 (A71)

31 80000000 2147483648  Freiomecan.baix Falha Perigosa Status Word Estendida

(A72)

Warning
Word 2

Advert. KTY

Advert. de
Ventiladores
Advert. de
ECB

Parada Se-
gura do PTC
1 (W71)

Status Word
Estendida
Rampa

AMA em Exec
Partida SH/SAH
Slow Down
Catch Up

Feedback alto
FeedbackBaix
Corrente Alta
Corrente Baix

Freq.d Saida Alta
Freq.Saida Baixa
Verificg.d freio OK
Frenagem Max
Frenagem

Fora da faix de veloc
OVC Ativo

Freio CA

Senha com Trava Cro-
nométrica

Protegdo por Senha

Sem uso
Sem uso
Sem uso
Sem uso
Sem uso
Sem uso
Sem uso
Sem uso
Sem uso

Sem uso

Tabela 5.3: Descrigdo da Alarm Word, Warning Word e Status Word estendida

As alarm words, warning words e status words estendidas podem ser lidas através do barramento serial ou do fieldbus opcional para fins de diagndstico.

Consulte também os pars. 16-90 a 16-94.

WARNING (Adverténcia) 1, 10 Volts baixo:

A tensdo de 10 V do terminal 50, no cartdo de controle, esta abaixo de

10 V.

Remova uma parte da carga do terminal 50, quando a fonte de alimen-
tagdo de 10 V estiver com sobrecarga. Max. de 15 mA ou minimo de 590
Q.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 2, Erro de live zero:
0 sinal no terminal 53 ou 54 é menor que 50% do valor programado nos
pars. 6-10, 6-12, 6-20 ou 6-22, respectivamente.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 3, Sem motor:
N&o ha nenhum motor conectado na saida do conversor de freqiiéncia.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 4, Falta Fase Elétrica:
Uma das fases estd ausente no lado da alimentagdo ou o desbalancea-
mento na tensdo de rede estd muito alto.

Esta mensagem também sera exibida no caso de um defeito no retificador
de entrada do conversor de freqiiéncia.

Verifique a tensdo de alimentagdo e as correntes de alimentagdo do con-
versor de freqiiéncia.
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WARNING (Adverténcia) 5, Tensao do barramento CC alta:
A tensdo (CC) do circuito intermediario esta acima do limite de sobre-

tensdo do sistema de controle. O conversor de freqliéncia ainda esta

ativo.

WARNING (Adverténcia) 6, Tensdo do barramento CC baixa
A tensdo no circuito intermediario (CC) esta abaixo do limite de subtensdo

do sistema de controle. O conversor de freqliéncia ainda esta ativo.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 7, Sobretensao CC:
Se a tensdo do circuito intermedidrio exceder o limite o conversor de fre-

qliéncia desarmara, ap6s um tempo.

Corregdes possiveis:

Conectar um resistor de freio

Aumentar o tempo de rampa

Ativar fungdes no par. 2-10

Aumentar o par. 14-26
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Limites de alarme/adverténcia:
3x200-240 3x380-500 3x525-600V

\% \"
[VCC] [VCC] [VCC]

Subtensdo 185 373 532
Adverténcia de ten- 205 410 585
sdo baixa
Adverténcia de ten-  390/405 810/840 943/965
sdo alta (s/freio - ¢/
freio)
Sobretensdo 410 855 975

As tensOes estabelecidas sdo as do circuito intermediario do con-
versor de freqiiéncia com tolerancia de + 5 %. A tensdo de rede
correspondente € a tensdo do circuito intermediario (barramento
CC) dividida por 1,35.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 8, Subtensdo CC:

Se a tensdo (CC) do circuito intermediario cair abaixo do limite de "ad-
verténcia de tensdo baixa" (consulte a tabela acima), o conversor de
freqiiéncia verifica se a fonte de alimentagdo backup de 24 V esté co-
nectada.

Se ndo houver nenhuma alimentagdo backup de 24 V conectada, o con-
versor de freqiiéncia desarma apds algum tempo, dependendo da uni-
dade.

Para verificar se a tensdo de alimentagdo corresponde a do conversor de
freqliéncia, consulte as Especificagdes Gerals.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 9: Sobrecarga do in-
versor:

O conversor de freqliéncia esta prestes a desligar devido a uma sobre-
carga (corrente muito alta durante muito tempo). O contador para pro-
tegdo térmica eletrénica do inversor emite uma adverténcia em 98% e
desarma em 100%, aciona um alarme. O conversor de freqiiéncia ndo
pode ser reinicializado antes do contador estar abaixo de 90%.

A falha indica que o conversor de freqliéncia esta sobrecarregado acima
de 100%, durante um tempo excessivo.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 10, Sobre aquecimen-
to do motor ETR do motor (ETR excss motr):

De acordo com a protegdo térmica eletronica (ETR), o motor esta supe-
raquecido. Pode-se selecionar se o conversor de freqliéncia deve emitir
uma adverténcia ou um alarme quando o contador atingir 100%, no par.
1-90. A falha se deve ao motor estar sobrecarregado por mais de 100%
durante muito tempo. Verifique se o par. 1-24 do motor foi programado
corretamente.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 11, Superaquecimen-
to do termistor do motor (TérmMtrSuper):

O termistor ou a sua conexdo foi desconectado. Pode-se selecionar se o
conversor de freqiiéncia deve emitir uma adverténcia ou um alarme
quando o contador atingir 100%, no par. 1-90. Certifique-se de que o
termistor esta conectado corretamente, entre os terminais 53 ou 54 (en-
trada de tensdo analdgica) e o terminal 50 (alimentagdo de + 10 V), ou
entre os terminais 18 ou 19 (somente para entrada digital PNP) e o ter-
minal 50. Se for utilizado um sensor KTY, verifique se a conexao entre os
terminais 54 e 55 esta correta.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 12, Limite de torque:
O torque é maior que o valor no pardmetro 4-16 (na operagdo do motor)
ou maior que o valor no parametro 4-17 (em funcionamento como ge-
rador).

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 13, Sobrecorrente:

O limite da corrente de pico do inversor (aprox. 200% da corrente no-
minal) foi excedido. A adverténcia ird durar de 8 a 12 s, aproximada-
mente, e, em seguida, o conversor de freqliéncia desarmara e emitira um
alarme. Desligue o conversor de freqliéncia e verifique se o eixo do motor
pode ser girado, e se o tamanho do motor é compativel com esse con-
versor.

Se o controle de frenagem mecanica estendida estiver selecionado, o de-
sarme pode ser reinicializado externamente.

ALARM (Alarme) 14, Falha de aterramento:

Ha uma descarga das fases de saida para o terra, localizada no cabo entre
o conversor de freqliéncia e o motor, ou entdo no proprio motor.
Desligue o conversor de frequiéncia e elimine a falha do ponto de ater-
ramento.

ALARM (Alarme) 15, Hardware incompleto:
Um opcional instalado ndo pode ser acionado pela placa de controle
(hardware ou software).

ALARM (Alarme)16, Curto-circuito:
H& um curto-circuito no motor ou nos terminais deste.
Desligue o conversor de freqiiéncia e elimine o curto-circuito.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 17, Timeout da con-
trol word:

N&o ha comunicagdo com o conversor de freqiiéncia.

A adverténcia somente estara ativa quando o par. 8-04 NAO estiver pro-
gramado para OFF (Desligado).

Se o par. 8-04 estiver programado como Parada e Desarme, uma adver-
téncia sera emitida e o conversor de freqiiéncia desacelerara até desar-
mar, emitindo um alarme.

O par. 8-03 7empo de Timeout da Control Word poderia provavelmente
ser aumentado.

WARNING (Adverténcia) 23, Falha do ventilador interno (Venti-
ladores Internos):

A fungdo de adverténcia de ventilador é uma fungdo de protegdo extra
que verifica se o ventilador esta girando / instalado. A adverténcia de
ventilador pode ser desativada em Mon. Ventidt, par. 14-53, (programado
para [0] Desativado).

WARNING (Adverténcia) 24, Falha de ventiladores externos:

A fungdo de adverténcia de ventilador é uma fungdo de protegdo extra
que verifica se o ventilador esta girando / instalado. A adverténcia de
ventilador pode ser desativada em Mon. Ventldt, par. 14-53, (programado
para [0] Desativado).

WARNING (Adverténcia) 25, Resistor de freio curto-circuitado:
O resistor de freio € monitorado durante a operagdo. Se ele sofrer um
curto-circuito, a fungdo de frenagem sera desconectada e sera exibida
uma adverténcia. O conversor de freqliéncia ainda funciona, mas sem a
fungdo de frenagem. Desligue o conversor e substitua o resistor de freio
(consulte o par. 2-15 Verificagdo do Freio).

ALARM/WARNING (Adverténcia/Alarme) 26, Limite de poténcia
do resistor do freio (Sobrcrg d freio):

A energia transmitida ao resistor do freio é calculada como uma porcen-
tagem, um valor médio dos Ultimos 120 s, baseado no valor de resisténcia
do resistor do freio (par. 2-11) e na tensao do circuito intermediario. A
adverténcia estara ativa quando a energia de frenagem dissipada for
maior que 90%. Se Desarme [2] estiver selecionado, no par. 2-13, o
conversor de freqiiéncia corta e emite este alarme, quando a poténcia de
frenagem dissipada for maior que 100%.
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ALARM/ WARNING (Alarme/Adverténcia) 27, Falha no circuito
de frenagem:

O transistor de freio € monitorado durante a operagdo e, em caso de
curto-circuito, a fungdo de frenagem é desconectada e a adverténcia é
emitida. O conversor de freqiiéncia ainda podera funcionar, mas, como
o transistor de freio esta curto-circuitado, uma energia consideravel é
transmitida ao resistor de freio, mesmo que este esteja inativo.
Desligue o conversor de freqiéncia e remova o resistor de freio.

Este alarme/ adverténcia também poderia ocorrer caso o resistor de freio
superaquecesse. Os terminais de 104 a 106 estdo disponiveis como re-
sistor do freio. Entradas Klixon, consulte a segdo Chave de Temperatura
do Resistor do Freio

Adverténcia: Ha risco de uma quantidade consideravel
de energia ser transmitida ao resistor de freio, se o
. transistor de freio entrar em curto-circuito.

ALARM/WARNING (Alarme/Adverténcia) 28, Verificacdo do
freio falhou (Verificc.d freio):

Falha do resistor de freio: o resistor de freio ndo esta conectado/funcio-
nando.

ALARM (Alarme) 29, Sobreaquecimento do drive (TempPlacPo-
té):

Se 0 gabinete utilizado for o IP20 ou IP21/Tipo 1, a temperatura de corte
do dissipador de calor serd 95 °C +5 °C. A falha de temperatura ndo pode
ser reinicializada até que a temperatura do dissipador de calor esteja
abaixo de 70 °C +5 °C.

O defeito pode ser devido a:
- Temperatura ambiente alta demais

- Cabo do motor comprido demais

ALARM (Alarme)30, Perda da fase U:

A fase U do motor, entre o conversor de freqiiéncia e o motor, esta au-
sente.

Desligue o conversor e verifique a fase U do motor.

ALARM (Alarme) 31, Perda da fase V:
A fase V do motor, entre o conversor de freqliéncia e o motor, esta au-
sente.

Desligue o conversor e verifique a fase V do motor.

ALARM (Alarme) 32, Perda da fase W:

A fase W do motor, entre o conversor de freqliéncia e o motor, esta au-
sente.

Desligue o conversor e verifique a fase W do motor.

ALARM (Alarme)33, Falha de Inrush:

Houve um excesso de energizagdes durante um curto periodo de tempo.
No capitulo Especificaces Gerais consulte o niUmero de energizagoes
permitidas durante um minuto.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 34, Falha de comuni-
cacao do Fieldbus (Falha d Fieldbus):
O fieldbus, no cartdo do opcional de comunicagdo, ndo esta funcionando.

WARNING/ALARM (Adverténcia/Alarme) 36, Falha de rede elé-
trica (Falha rede elétr):

Esta adverténcia/alarme estara ativa somente se a tensdo de alimentagdo
do conversor de freqiiéncia for perdida e se o parametro 14-10 NAO tiver
sido programado para OFF (Desligado). Corregdes possiveis: verifique os
fusiveis do conversor de freqiiéncia.
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ALARM (Alarme) 38, falha interna:

Caso este alarme seja acionado, talvez seja necessario entrar em con-
tacto com o seu fornecedor Danfoss. Algumas mensagens de alarme
tipicas:
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o

A porta de comunicagdo serial ndo pode ser inicializada:
Falha séria de hardware
256 Os dados da EEPROM de potencia esta com defeito ou
sdo obsoletos.
512 Os dados da placa de controle de controle da EEPROM
estdo com defeito ou sdo obsoletos.
513 Timeout de comunicagdo na Leitura dos dados da EE-
PROM
514 Timeout de comunicagdo na Leitura dos dados da EE-
PROM
515 O Controle Orientado a Aplicagdo ndo consegue reco-
nhecer os dados da EEPROM
516 Nao foi possivel gravar na EEPROM porque ha um co-
mando de gravagao em execugao
517 O comando de gravar esta sob timeout
518 Falha na EEPROM
519 Dados do Cédigo de Barras ausentes ou invalidos na
EEPROM 1024 — 1279 telegrama CAN ndo pode ser en-
viado. (1027 indica uma possivel falha de hardware)

1281 Time-out do flash do Processador de Sinal Digital.

1282 Discordancia da versdo do software de energia

1283 Discordancia da versdo dos dados da EEPROM de ener-
gia

1284 Ndo foi possivel ler a versdo do software do Processador
de Sinal Digital

1299 O SW do opcional no slot A é muito antigo

1300 O SW do opcional no slot B é muito antigo

1311 O SW do opcional no slot CO é muito antigo

1312 O SW do opcional no slot C1 é muito antigo

1315 O SW do opcional no slot A ndo é suportado (ndo per-
mitido)

1316 O SW do opcional no slot B ndo é suportado (ndo per-
mitido)

1317 O SW do opcional no slot CO ndo é suportado (ndo per-
mitido)

1318 O SW do opcional no slot C1 ndo é suportado (ndo per-
mitido)

1536 Foi registrada uma excegao no Controle Orientado para
Aplicagdo. Informagdes de corregdo de falhas gravados
no LCP.

1792 DSP watchdog esta ativa. A corregdo de falhas da secdo
de poténcia, dos dados de Controle Orientado ao Motor,
ndo foi transferido corretamente.

2049 Dados de poténcia reiniciados

2315 Versdo de SW ausente da unidade de energia

2816 Mddulo da placa de Controle do excesso de empilha-
mento

2817 Tarefas lentas do catalogador

2818 Tarefas rapidas

2819 Encadeamento de parametro

2820 Excesso de empilhamento do LCP
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2821 Excesso da porta serial
2822 Excesso da porta USB
3072-512 O valor do parametro esta fora dos seus limites. Execute
2 uma inicializagdo. Numero do parametro causador do
alarme: Subtraia o cddigo de 3072. Ex. de Cddigo de
erro 3238: 3238-3072 = 166 esta fora do limite
5123 Opcional no slot A: Hardware incompativel com o hard-
ware da Placa de controle
5124 Opcional no slot B: Hardware incompativel com o hard-
ware da Placa de controle
5125 Opcional no slot CO: Hardware incompativel com o hard-
ware da Placa de controle
5126 Opcional no slot C1: Hardware incompativel com o hard-
ware da Placa de controle
5376-623 Mem. Insufic.
1

WARNING (Adverténcia) 40, Sobrecarga da Saida Digital Term.
27:

Verifique a carga conectada ao terminal 27 ou remova a conexao de curto
circuito. Verifique os parametros 5-00 e 5-01.

WARNING (Adverténcia) 41, Sobrecarga da Saida Digital Term.
29:

Verifique a carga conectada ao terminal 29 ou remova a conexdo de curto
circuito. Verifique os parametros 5-00 e 5-02.

WARNING (Adverténcia) 42, Sobrecarga da Saida Digital Do
X30/6:

Verifique a carga conectada no X30/6 ou remova o curto circuito. Verifi-
que o parametro 5-32.

WARNING (Adverténcia) 42, Sobrecarga da Saida Digital Do
X30/7:

Verifique a carga conectada no X30/7 ou remova o curto circuito. Verifi-
que o parametro 5-33.

WARNING (Adverténcia) 47, Alimentacao de 24 V baixa (Alim.
24 V baix):

A fonte de alimentagdo backup de 24 V CC externa pode estar sobrecar-
regada. Se ndo for este o caso, entre em contacto com o fornecedor
Danfoss.

WARNING (Adverténcia) 48, Alimentagdo de 1,8V baixa (Alim
1,8V baix):

Entre em contacto com o fornecedor Danfoss.

WARNING (Adverténcia) 49, Lim.de velocidad:

A velocidade esta fora da faixa especificada nos par. 4-11 e par. 4-13.
ALARM (Alarme) 50, Calibragdo AMA falhou (Calibracdo AMA):
Entre em contacto com o fornecedor Danfoss.

ALARM (Alarme) 51, Verificacdo de Unom e Inom da AMA
(Unom,Inom AMA):

As configuragGes da tensdo, corrente e poténcia do motor provavelmente
estdo erradas. Verifique-as.

ALARM (Alarme) 52, Inom AMA baixa:

A corrente do motor esta baixa demais. Verifique-as.

ALARM (Alarme) 53, Motor muito grande para AMA (MtrGrandp/
AMA):

O motor usado é muito grande para que a AMA possa ser executada.

Dacfiti

ALARM (Alarme) 54, AMA Motor muito pequeno para AMA (Mtr
peq p/ AMA):

O motor usado é muito grande para que a AMA possa ser executada.
ALARM (Alarme) 55, Par. AMA fora da faixa (ParAMAforaFaix):
Os valores de par. encontrados no motor estdo fora do intervalo aceitavel.

ALARM (Alarme) 56, AMA interrompida pelo usuario (Interrup d
AMA):
A AMA foi interrompida pelo usuario.

ALARM (Alarme) 57, Timeout da AMA (Expir.tempoAMA):

Tente reiniciar a AMA algumas vezes, até que ela seja executada. Observe
que execugles repetidas da AMA podem aquecer o motor, a um nivel em
que as resisténcias Rs e Rr aumentam de valor. Na maioria dos casos, no
entanto, isso ndo € critico.

ALARM (Alarme) 58, Falha interna da AMA (AMA interna):
Entre em contacto com o fornecedor Danfoss.

WARNING (Adverténcia) 59, Limite de corrente (Lim. de Cor-
rent):
A corrente esta maior que o valor definido no par. 4-18.

WARNING 61, Erro de Tracking:

Um erro entre a velocidade calculada e a medigdo da velocidade, a partir
do dispositivo de feedback. A configuragdo da fungdo Adverténcia/Alar-
me/Desativagdo estd no par. 4-30. A configuragdo do erro aceito, no par
4-31, e o tempo permitido da configuracdo da ocorréncia do erro, no par.
4-32. Durante um procedimento de colocagdo em funcionamento, a fun-
¢do pode ser eficaz.

WARNING (Adverténcia) 62, Freqiiéncia de Saida no Limite Ma-
ximo (Lim.freq.d saida):
A freqliéncia de saida esta maior que o valor programado no par. 4-19

ALARM 63, Freio Mecanico Baixo:
A corrente real de motor ndo excedeu a corrente de "liberar freio", dentro
do intervalo de tempo do "Retardo de partida".

WARNING (Adverténcia) 64, Limite de Tensdo (Limite d tensdo):
A combinagdo da carga com a velocidade exige uma tensdo de motor
maior que a tensdo do barramento CC real.

WARNING/ALARM/TRIP (Adverténcia/Alarme/Desarme) 65,
Superaquecimento no Cartao de Controle (TempPlacaCntrl):
Superaquecimento do cartdo de controle: A temperatura de corte do car-
tdo de controle é 80° C.

WARNING (Adverténcia) 66, Temperatura do Dissipador de Ca-
lor Baixa (Temp. baixa):

A temperatura medida no dissipador de calor € 0 °C. Isto pode ser uma
indicagdo de que o sensor de temperatura esté defeituoso e, portanto,
que a velocidade do ventilador estd no maximo, no caso da segdo de
poténcia do cartdo de controle estar muito quente.

ALARM (Alarme) 67, Configuragdo de Opcional foi Modificada
(Mdng d opcionl):

Um ou mais opcionais foram acrescentados ou removidos desde o Ultimo
ciclo de desenergizagao.

ALARM (Alarme) 68, Parada Segura:

A Parada Segura foi ativada. Para retomar a operagdo normal, aplique 24
V CC ao T- 37 e, em seguida, envie um sinal de reset (pelo Barramento,
E/S Digital ou pressionando a tecla [RESET]).
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WARNING (Adverténcia) 68, Parada Segura:
A Parada Segura foi ativada. A operagdo normal é retomada quando a
Parada Segura for desativada. Adverténcia: Nova Partida Automatica!

ALARM (Alarme) 70, Config ilegal FC:
A combinagdo real da placa de controle e da placa de power é ilegal.

ALARM (Alarme) 71, Parada Segura de PTC 1:

A Parada Segura foi ativada a partir do Cartdao do Termistor do PTC do
MCB 112 (motor muito quente). A operagdo normal pode ser retomada
novamente, quando o MCB 112 aplica 24 V CC no T-37 (quando a tem-
peratura do motor atingir um nivel aceitavel) e quando a Entrada Digital
do MCB 112 for desativada. Quando isso ocorrer, um sinal de reset deve
ser enviado (pelo Barramento, E/S Digital ou pressionando [Reset]).

WARNING (Adverténcia) 71, Parada Segura do PTC 1:
A Parada Segura foi ativada a partir do Cartdo do Termistor do PTC do
MCB 112 (motor muito quente). A operagdo normal pode ser retomada

novamente, quando o MCB 112 aplica 24 V CC no T-37 (quando a tem-
peratura do motor atingir um nivel aceitavel) e quando a Entrada Digital
do MCB 112 for desativada. Adverténcia: Nova Partida Automatica.

ALARM (Alarme) 72, Falha Perigosa:

Parada Segura com Bloqueio por Desarme. Niveis inesperados de sinal
na Parada Segura e Entrada Digital, a partir do Cartdo do Termistor do
PTC do MCB 112.

ALARM 80, Drive inicializado no Valor Padrao:
As configuragOes dos parametros serdo inicializadas com a configuragdo
padrdo, apds um reset manual (trés dedos).

ALARM (Alarme) 90, Perda de encoder:
Verifique a conexao do opcional do encoder e, eventualmente, substitua
0 MCB 102 ou o MCB 103.

ALARM (Alarme) 91, Definigdo incorreta da Entrada analdgica
54:

A chave S202 deve ser programada na posicao OFF (desligada) (entrada
de tensdo) quando um sensor KTY estiver instalado no terminal de en-
trada analdgica 54.

ALARM (Alarme) 250, Peca Sobressalente Nova:

A poténcia ou a Fonte de Poténcia do Modo Chaveado foi trocada. O c6-
digo do tipo de conversor de freqliéncia deve ser regravado na EEPROM.
Selecione o cddigo correto do tipo no Par 14-23, de acordo com a pla-
queta da unidade. Lembre-sede selecionar ‘Salvar na EEPROM’ para
completar a alteragdo.

ALARM (Alarme) 251, Novo Cddigo Tipo:
O Conversor de Freqliéncia ganhou um novo cddigo tipo.

210 MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programagao do FC300

indice

A

Abreviacoes 4
Acesso A Parametro 133
Acesso A Senha Do Bus 0-67 40
[Acesso Quick Menu] (menurapido) S/ Senha 0-66 40
Adaptagdo Automatica Do Motor (ama) 1-29 44
Adverténcia 203
Adverténcia Geral 3
Alarm Word 115
Alarm Word 170
Alta Sobrcarga 42
Alteragdo De Dados 21
Alteracdo De Valores De Dados Numéricos Infinitamente Varidveis 22
Alterando Um Dos Valores De Dados 23
Alterando Um Grupo De Valores De Dados Numéricos 22
Alterando Um Valor De Texto 22
Ambiente 155
Armazenar Valores Dos Dados 133
Ativar Setup 0-10 29
Atraso Da Partida 51
Atraso Da Partida 1-71 51
Atraso Da Rampa De Velocidade 3-95 77
Atraso De Ativacdo Do Relé, 5-41 93
Atraso De Desativagdo, Relé 5-42 93
Atraso Do Desarme No Limite De Corrente 14-24 153
Atraso Do Desarme No Limite De Torque 14-25 154
B

Barramento Cc 206
Baud Rate 26
Blindados/encapados Metalicamente 11
Brake Cc 59
Buffer De Logging Cheio, 16-40 167
Bus Controlado 98
C

Carga Normal 42
Carga Passiva 50
Carga Térmica 47,165
Catch Up 87
Circuito Intermedidrio 206
Comunicaggo Serial 6
Configuragoes Padrdo 175
Configurages Padrdo 26
Congelar Referéncia 4
Const De Tempo Do Filtro De Pulso #33, 5-59 95
Contador De Parada Prec. 16-74 169
Contr.lim.corrente 154
Contr.lim.corrente, Tempo De Integragdo 154
Control Word Configuravel Ctw, 8-14 116
Controle Da Rede, 10-15 132
Controle De Frenagem 207
Controle De Processo, 9-28 123
Controle De Sobretensgo 2-17 61
Cdpia Do Lcp 0-50 39
Cdpia Do Setup, 0-51 39
Corrente De Liberagdo Do Freio 62
Corrente Do Motor 1-24 43
Corrente Do Motor, 16-14 165
D

Def. Log De Dados 158

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

Indice

211



Indice

Dacfiti

Guia de Programacao do FC300

Definigdo Do Terminal 53, 16-61 167
Definigdo Do Terminal 54, 16-63 168
Definiges 4
Definigdes Regionais 0-03 29
Devicenet 129
Devicenet E Can Fieldbus 128
Display Grafico 13
E

Encoder De 24 V 41
Encoder Incremental 167
Energia Da Frenagem 6
Energia De Frenagem /s, 16-32 166
Energizagbes 157
[Entr Pulso #33 Hz] 16-68 168
Entrada De Pulso 29,16-67 168
Entrada Digital, 16-60 167
Entradas Analdgicas 5
Estado Operacion. Na Energiz.(manual) 0-04 29
Etr 54, 165, 207
Ext. Status Word 16-94 170
F

Falh Red Elétr 14-10 150
Fator Feed Forward Pid Veloc 7-08 110
Feedback Do Motor 41
Filtro De Rfi 155
Filtro Saida 156
Flying Start 1-73 52
Fonte Da Referéncia 1 3-15 68
Fonte Da Referéncia De Escalonamento Relativa 3-18 69
Fonte Do Termistor, 1-93 56
Forga Contra Eletromotriz Em 1.000 Rpm 1-40 46
Freq Max Do Pulso Saida #x30/6, 5-68 97
Freqiiéncia Aeo Minima 155
Freqliéncia De Chaveamento 14-01 149
Freqiiéncia Do Motor 1-23 43,165
Freqiiéncia Max. De Saida 4-19 79
Frequiéncia Maxima Da Saida De Pulso #29, 5-65 97
[Fregiiéncias De Partida Hz] 1-75 52
Fungdo De Fase Do Motor Ausente, 4-58 82
Fungdo De Parada Precisa 1-83 53
Fungdo De Partida 1-72 51
Fungdo Final Do Timeout, 8-05 114
Fungdo Na Parada 1-80 52
Fungdo Partida 51
Fungdo Timeout Da Control Word 8-04 113
Fungdes Especiais 149
G

Gravar Sempre 133
H

Hold Cc 53,59
Horas De Funcionamento 157
Horas Em Funcionamento, 15-01 157
I

Id Do Sw Da Placa De Controle 162
1d Do Sw Da Placa De Poténcia 162
Ident. Do Opcional 163
Identific. Do VIt 161
Idioma 0-01 28
Induténcia Do Eixo-d (Id) 1-37 46

212

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programagao do FC300

Inércia Maxima 1-69 51
Inércia Minima 1-68 51
Inform. Do Param. 163
Informagdo Do VIt 157
Inicializagdo 26
Intervalo De Logging 159
J

Jog 4

L

Lcp 4,6,13,16,24
Lep 102 13
Leds 13
[Lim. Superior Da Veloc Do Motor Hz], 4-14 78
Limite Maximo 3-93 77
Limite Minimo 3-94 77
Linha Do Display 2 Grande 35
Linha Do Display 3 Grande, 0-24 35
Logalarme 161
Luzes Indicativas 14
M

Magnetizagdo Do Motor Em Velocidade Zero, 1-50 47
Magnetizagdo Minima Do Aeo 155
Main Menu (menu Principal) 18
Medidor De Kwh, 15-02 157
Mensagens De Alarme 203
Mensagens De Status 13
Menu Répido 14
Modo Configuragdo 1-00 41
Modo De Limite De Geragdo De Torque 4-17 79
Modo Display 17
Modo Display - Selegdo De Leituras. 17
Modo Do Controlador SI, 13-00 134
Modo Logging 160
Modo Main Menu (menu Principal) 21
Modo Menu Principal 14
Modo Menu Rapido 14
Modo Operagdo 14-22 152
Modo Operacional 29
Modo Protecdo 9
Modo Quick Menu 18
Modo Reset 152
Monitoramento Da Poténcia D Frenagem 2-13 60
Monitoramento Do Sinal Do Encoder 17-61 173
Monitoramento Do Ventilador, 14-53 155
N

Ne Série Do Opcional 163
Ne°. Do Pedido Do Opcional 163
Nivel Do Vt 155
N° Do Id Do Lcp 15-48 162
No Sentido Horario 51
NO. De Série D Conversor De Freqii 162
N©. Série Do Cartdo De Poténcia 162
N¢2

N2 De Pedido Da Placa De Poténcia 162
N2 Do Id Do Lcp 162
N2 Do Pedido Do Cnvrsr De Freqiiéncia 162
o

Off Set Do Angulo Do Motor 1-41 47

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

Indice

213



Indice

Dacfiti

Guia de Programacao do FC300

Opcional De Comunicagdo 208
Opcional Montado 163
Operador Do Comparador, 13-11 140
Os Cabos De Controle 11
P

Pacote De Idiomas 1 28
Pacote De Idiomas 2 28
Pacote De Idiomas 3 28
Pacote De Idiomas 4 28
Painel De Controle Local Numérico 24
Parada Por Inércia 4,15
Parada Precisa 1-84 53
Parametros Alterados, 9-90 (1) 126
Parametros Alterados, 9-91 (2) 127
Parametros Alterados, 9-92 (3) 127
Parametros Alterados, 9-94 (5) 127
Parémetros Definidos 163
Parémetros F Do Devicenet 133
Parametros Indexados 23
Parémetros Modificados 163
Passo A Passo 23
Pid De Velocidad 7-02 108
Pdlos Do Motor 1-39 46
Poténcia De Frenagem 2-12 60
Poténcia Do Motor 1-20 43
[Poténcia Do Motor Hp] 1-21 43
Poténcia Hp, 16-11 164
Pré-magnetizgdo 53
Protegdo Do Motor 54
Protegdo Térmica Do Motor 1-90 54
Pulsos Do Encoder 98
Pwm Rand6mico, 14-04 150
Q

Quick Menu 19
R

Red 7
Reatancia Parasita Do Estator 44
Reaténcia Parasita Do Estator (x1) 1-33 45
Reaténcia Parasita Do Rotor (x2) 1-34 45
Reatancia Principal 44
Reatancia Principal (xh) 1-35 46
Rede Elétrica 8
Referéncia %, 16-02 164
Referéncia Da Rede 132
Referéncia De Pulso 16-51 167
Referéncia Externa 16-50 167
Referéncia Local 29
Referéncia Maxima 3-03 66
Referéncia Predefinida 3-10 67
Referéncia Relativa Predefinida, 3-14 68
Refrigeragdo 54
Reg. Falhas 161
Reg. Falhas 161
Registro De Falhas: Cédigo Da Falha 161
Registro Do Historico 160
Registro Do Histérico: Evento, 15-20 160
Registro Do Histérico: Tempo, 15-22 161
Registro Do Histérico: Valor, 15-21 160
Reinicializar O Medidor De Kwh 157
Relé Térmico Eletronico 56
Reset 16
Reset Do Desarme 152
Reset Do Timeout Da Control Word 8-06 114

214

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programagao do FC300

Dacfiti

Reset] Do Lcp 0-43 39
Resisténcia De Perda Do Ferro (rfe) 1-36 46
Resisténcia Do Estator (rs) 1-30 45
Resisténcia Do Rotor (rr) 1-31 45
Resistor De Freio (ohm) 60
Restabelecimento Da Energia 3-92 77
Retng Cc 51
S

Saidas De Relés 90
Seguranga E Precaugdes 8
Selegdo Da Partida, 8-53 118
Selegdo Da Referéncia Predefinida, 8-56 119
Selegdo De Frenagem Cc, 8-52 118
Selecdo De Parada Por Inércia, 8-50 117
Selecdo De Parada Répida 8-51 117
Selecdo De Parametro 21
Senha Do Quick Menu (menu Rapido) 0-65 40
Sensor Kty 207
Sentido Anti-horario 78
Sentido Horario 78,98, 173
Sentido Positivo Do Encoder 17-60 173
Setup De Parametro 18
Sobretensdes 157
Status 14
Status Do Motor 164
Status Word Stw Configuravel, 8-13 115
String De Cddigo Real 162
String Do Cédigo De Compra 162
Superaguecimentos 157
T

Tamanho Do Passo 3-90 77
[Tecla Hand On] (manual Ligado) Do Lcp, 0-40 38
Teclado Do Lcp 38
Teclas De Controle Local 25
Temp. Do Dissipador De Calor 16-34 166
Tempo De Aceleragdo Da Rampa 1 3-41 71
Tempo De Aceleragdo Da Rampa 3 3-61 73
Tempo De Desaceleracdo Da Rampa 1 3-42 71
Tempo De Desaceleracdo Da Rampa 2 3-52 72
Tempo De Desaceleracdo Da Rampa 3 3-62 73
Tempo De Desaceleracdo Da Rampa 4 3-72 74
Tempo De Expiragdo Do Live Zero, 6-00 100
Tempo De Frenagem Cc 2-02 59
[Tempo De Min P/ Funcionar Na Parada Hz], 1-82 53
Tempo De Rampa 3-91 77
Tempo De Rampa De Jog 3-80 75
Tempo De Rampa De Parada Rapida 3-81 76
Tempo Para Nova Partida Automatica 152
Tensd Red Na Falhared.elétr., 14-11 151
Tensdo De Conexdo Cc 16-30 166
Tensdo Do Motor 1-22 43,165
Term 32/33 Sentido Do Encoder 5-71 98
Term. 29 Baixa Frequéncia 5-50 94
Term. 33 Baixa Frequéncia, 5-55 95
Term. X30/12 Ref./feedb. Baixo Valor, 6-44 103
Terminais Elétricos 10
Terminal 33 Alta Fregiiéncia, 5-56 95
Terminal 33 Ref./feedb. Valor Baixo, 5-57 95
Terminal 42 Escala Minima De Saida, 6-51 104
Terminal 53 Corrente Alta 6-13 101
Terminal 53 Corrente Baixa 6-12 101
Terminal 53 Tensdo Alta, 6-11 101
Terminal 54 Corrente Alta 6-23 102
Terminal 54 Corrente Baixa 6-22 102
Terminal X30/6 Variavel Da Saida De Pulso, 5-66 97

MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

Indice

215



indice M

Guia de Programacao do FC300

Termistor 54
Termistor 7
Tipo De Carga 1-67 50
Tipo De Controle, 8-01 113
Tipo De Rampa 1 3-40 71
Tipo De Referéncia, 3-13 67
Torgue De Seguranga 5
Torgue Nominal Cont. Do Motor 1-26 44
Torque Variavel 42
Transferéncia Rapida Das Configuragdes De Pardametros Entre Multiplos Conversores De Freqgiiéncia 16
U

Unidade Da Veloc. Do Motor 0-02 28
v

Valor De Catch Up/slow Down 3-12 67
[Valor Real Principal %], 16-05 164
Vel Partid Horar 51
Velocidade De Jog 3-11 67,70
Velocidade De Jog 2 Via Bus 8-91 119
[Velocidade De Partida Rpm] 1-74 52
Velocidade De Saida 51
Velocidade De Sincronizagéo Do Motor 5
Velocidade Do Tempo Do Filtro Passa-baixa Do Pid 7-06 109
Velocidade Minima P/ Funcdo Na Parada 53
Velocidade Nominal Do Motor 5
Velocidade Nominal Do Motor 1-25 43
Velocidade Pid Feedback Relagdo De Transmissdo Da Engrenagem 7-07 110
Ventilador Externo Do Motor, 1-91 56
Verificagdo Do Freio 2-15 61
Versdo De Sw 162
Versdo De Sw Do Opcional 163
Vvcplus 7,41
w

Warning Word 2 16-93 170
Warning Word Do Profibus 9-53 124
Warning Word, 16-92 170

216 MG.33.M4.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



