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1 Introduktion

Programming Guide
Softwareversion: 5.8x

Denne Programming Guide kan anvendes til alle FC 300-frekvensomformere med softwareversion 5.8x.
Softwareversionsnummeret kan ses i par. 15-43 Softwareversion.

1.1.1 Godkendelser

CE c(UL)us

1.1.2 Symboler

Symboler, der benyttes i denne vejledning.

NB!
& Angiver, at laeseren skal vaere opmaerksom p& noget.

Indikerer en generel advarsel.

Angiver en hgjspaendingsadvarsel.

Indikerer en fabriksindstilling
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1.1.3 Forkortelser

FC 300 Programming Guide

Vekselstrgm AC
American Wire Gauge AWG
Ampere/AMP A
Automatisk motortilpasning AMA
Strgmgraense Iera
Grader celsius °C
Jaevnstrgm DC
Frekvensomformerafhaengigt D-TYPE
Elektromagnetisk kompatibilitet EMC
Elektronisk termorelae ETR
Frekvensomformer FC
Gram g
Hertz Hz
Kilohertz kHz
LCP-betjeningspanel LCP
Meter m
Millihenry-Induktans mH
Milliampere mA
Millisekund ms
Minut min
Bevaegelsesstyringsvaerktgj MCT
Nanofarad nF
Newtonmeter Nm
Nominel motorstrgm ImN
Nominel motorfrekvens fmN
Nominel motoreffekt Pm,N
Nominel motorspaending Um,N
Parameter par.
Beskyttelse ved ekstra lav spaending PEL
Printplade PCB
Nominel udgangsstrgm for vekselretter Imnv
Omdrejninger pr. minut O/MIN
Regenerative klemmer Regen
Sekund s
Synkron motorhastighed Ns
Momentgraense Tere
Volt \'
Den maksimale udgangsstrgm. Ivit,MAKS
Den nominelle udgangsstrgm, som frekvensomformeren leverer vt

1.1.4 Ordforklaring

Frekvensomformer:

Tvit,maks

Maksimal udgangsstrgm.

Intn

Den nominelle udgangsstrgm, som frekvensomformeren leverer.

UvLT, MAKs

Maksimal udgangsspaending.

Indgang: Gruppe 1 Nulstil, Frilgb stop, Nulstil og frilgbsstop,

Styrekommando Kvikstop, DC-bremse, Stop og "Off"-tasten.

Du kan starte og standse den tilsluttede motor ved hjeelp af LCP og de Gruppe 2 Start, Pulsstart, Reversering, Start reverse-

digitale indgange.
Funktionerne er opdelt i to grupper.

Funktionerne i gruppe 1 har hgjere prioritet end funktionerne i gruppe 2.

Motor:

foc

Motorfrekvensen nér jog-funktionen er aktiveret (via digitale klemmer).
fu

Motorfrekvens.

fmaks

Maksimal motorfrekvens.

ring, Jog og Fastfrys udgang
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fran

Minimal motorfrekvens.

fun

Nominel motorfrekvens (typeskiltdata).
In

Motorstrgm (faktisk).

Imn

Nominel motorstrgm (typeskiltdata).
LAY

Nominel motorhastighed (typeskiltdata).
s

Synkron motorhastighed

n _2Xxpar.1-23x60s
s par.. 1 — 39

Pm,N

Nominel motoreffekt (typeskiltdata i kW eller hk).

Tmn
Nominelt moment (motor).

Um
Aktuel motorspaending.

Um,N

Nominel motorspaending (typeskiltdata).

Startmoment
Moment
Kipgrense
o/min.
175ZA078.10
nvir

Frekvensomformerens virkningsgrad er defineret som forholdet mellem udgangs- og indgangseffekten.

Start-stop kommando

En stopkommando, der tilhgrer styrekommandoerne i gruppe 1. Se denne gruppe.

Stopkommando
Se styrekommandoer.

Referencer:
Analog reference

Et signal sendt til de analoge indgange 53 eller 54, kan vaere spaending eller strgm.

Binzer reference

Signal, der sendes til seriel kommunikation-porten.
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Preset-reference

En defineret preset-reference, som kan angives fra -100 % til +100 % af referenceomrédet. Der kan vaelges otte preset-referencer via de digitale klemmer.

Pulsreference
En pulsfrekvens, som tilfgres de digitale indgange (klemme 29 eller 33).

Refumaks
Bestemmer forholdet mellem referenceindgangssignalet ved 100 % fuld skalavaerdi (typisk 10 V, 20 mA) og den resulterende reference. Maksimumre-
ferenceveerdien, der er indstillet i par. 3-03 Maksimumreference.

Refvin
Bestemmer forholdet mellem referenceindgangen ved 0 % vaerdi (typisk 0 V, 0 mA, 4 mA) og den resulterende reference. Min. referencevaerdien, der er
indstillet i par. 3-02 Minimumreference.

Diverse:

Analoge indgange

De analoge indgange kan anvendes til at styre en raekke forskellige funktioner i frekvensomformeren.
Der findes to typer analoge indgange:

Strgmindgang, 0-20 mA og 4-20 mA

stremindgang, 0-10 V DC (FC 301)

strgmindgang, -10 - +10 V DC (FC 302).

Analoge udgange
De analoge udgange kan levere et signal pd 0-20 mA, 4-20 mA.

Automatisk motortilpasning, AMA

AMA-algoritmen bestemmer de elektriske parametre for den tilsluttede motor ved stilstand.

Bremsemodstand

Bremsemodstand er et modul, der kan absorbere den bremseeffekt, der genereres ved regenerativ bremsning. Denne regenerative bremseeffekt gger
mellemkredsspaendingen, og en bremsechopper sgrger for at afsaette effekten i bremsemodstanden.

CT-karakteristik

Konstant momentkarakteristik, anvendes til alle applikationer som f.eks. transportband, fortraengningspumper og kraner.

Digitale indgange
De digitale indgange kan bruges til at styre diverse funktioner i frekvensomformeren.

Digitale udgange

Frekvensomformeren har to halvlederbaserede udgange, der kan levere et signal pd 24 V DC (maks. 40 mA).

Dsp

Digital signalprocessor.

ETR

Elektronisk termorelae er en beregning af termisk belastning baseret pd aktuel belastning og tid. Den har til formdl at beregne motortemperaturen.

Hiperface®

Hiperface® er et registreret varemaerke tilhgrende Stegmann.

Initialisering

Ved initialisering (par. 14-22 Driftstilstand) vender frekvensomformeren tilbage til fabriksindstillingen.

Periodisk driftscyklus

En klassificering for periodisk drift angiver en sekvens af driftscyklusser. Hver cyklus bestdr af en periode med og en periode uden belastning. Driften
kan veere enten periodisk drift eller ikke-periodisk drift.

LCP

Lcp-betjeningspanelet er den komplette graenseflade til betjening og programmering af frekvensomformeren. Betjeningspanelet er aftageligt og kan
monteres op til 3 meter fra frekvensomformeren, f.eks. i en tavlefront ved hjaelp af installationssaetoptionen.

Isb

Mindst betydende bit.

msb

Mest betydende bit.

MCM

Forkortelse for Mille Circular Mil, som er en amerikansk méleenhed for kabeltvaersnit. 1 MCM = 0,5067 mm?2.
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Online-/offlineparametre
FEndringer af onlineparametre aktiveres, umiddelbart efter at dataveerdien er zendret. /£ndringer af offlineparametre aktiveres farst, ndr der trykkes pd
[OK] p& LCP.

Process PID

PID-styringen opretholder den gnskede hastighed, tryk, temperatur osv. ved at tilpasse udgangsfrekvensen til den varierende belastning.
PCD

Procesdata

Effektcyklus
Afbryd netforsyningen, indtil displayet (LCP) er mgrkt - og tilslut effekten igen

Pulsindgang/trinvis encoder
En ekstern, digital pulsgiver, som benyttes til at tilbagefgre oplysninger om motorhastigheden. Encoderen anvendes i applikationer, hvor hastighedssty-
ringen kraever stor ngjagtighed.

RCD (fejlstrgmsafbryder)
Fejlstrgmsafbryder.

Opseetning
Der kan gemmes parameterindstillinger i fire opsaetninger. Det er muligt at skifte mellem de fire parameteropsaetninger, og der kan redigeres i en af
opsaetningerne, mens en anden er aktiv.

SFAVM
Switchmgnster ved navn Stator Flux-orienteret Asynkron vektormodulering (par. 14-00 Koblingsmenster).

Slipkompensering
Frekvensomformeren kompenserer for motorslippet ved at give frekvensen et tilskud, der falger den mélte motorbelastning, sdledes at motorhastigheden
holdes naesten konstant.

Smart Logic Control (SLC)
SLC er en raekke brugerdefinerede handlinger, som afvikles, ndr den tilknyttede brugerdefinerede haendelse evalueres som sand af Smart Logic Controller.

(Parametergruppe 13-xx Smart Logic Control (SLC).

STW
statusord

FC-standardbus
Inklusive RS 485-bus med FC-protokol eller MC-protokol. Se par. 8-30 Protokol.

Termistor:

Temperaturafhaengig modstand, der placeres, hvor temperaturen skal overvages (frekvensomformer eller motor).

Trip

Tilstand, der skiftes til i fejlsituationer, f.eks. hvis frekvensomformeren udsaettes for en overtemperatur, eller hvis frekvensomformeren beskytter motoren,
processen eller mekanismen. Genstart forhindres, indtil drsagen til fejlen er forsvundet, og trip-tilstanden annulleres ved at aktivere nulstilling, eller i
nogle tilfeelde ved at nulstilling er programmeret til at blive udfgrt automatisk. Trip ma ikke benyttes i forbindelse med personsikkerhed.

Tripl&st

En tilstand, der skiftes til i fejlsituationer, hvor frekvensomformeren beskytter sig selv og kraever fysisk indgriben, f.eks. hvis frekvensomformeren udszettes
for kortslutning p& udgangen. En I3st trip kan kun annulleres ved at afbryde strgmmen, fijerne drsagen til fejlen og tilslutte frekvensomformeren igen.
Genstart forhindres, indtil trip-tilstanden annulleres ved at aktivere nulstilling, eller i nogle tilfaelde ved at nulstilling er programmeret til at blive udfgrt
automatisk. Trip m& ikke benyttes i forbindelse med personsikkerhed.

VT-karakteristik

Variabel momentkarakteristik anvendes til pumper og ventilatorer.

VvCplus

Sammenlignet med styring af standardspaendings-/frekvensforholdet giver Voltage Vector Control (VVCP'Us) forbedret dynamik og stabilitet b&de ved
aendring af hastighedsreference og i forhold til belastningsmomentet.

60° AVM
Switchmgnster kaldet 60° Asynkron Vektormodulering (par. 14-00 Koblingsmanster).
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Effektfaktor V3 x U x Iy cose
Effektfaktoren er forholdet mellem I og Irwms. Effekt- faktor = V3 xUx/ RMS
Effektfaktoren til 3-faset styring: 1 x cospl h
/ =7 eftersom cospl = 1
RMS RMS
Effektfaktoren indikerer i hvilken grad frekvensomformeren belaster net- _[2 2 2 2
/RMS = /] + 15 -¢—/7 + ..+ /n

forsyningen.
En lavere effektfaktor betyder hgjere Irms for den samme kW-ydelse.

Derudover indikerer en hgj effektfaktor, at de forskellige harmoniske strgmme er lave.
Frekvensomformerens indbyggede DC-spoler producerer en hgj effektfaktor, hvilket minimerer belastningen af netforsyningen.
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1.1.5 Sikkerhedsforanstaltninger

Spaendingen pé frekvensomformeren er farlig, ndr den er sluttet til netforsyning. Forkert montering af motoren, frekvensomformer

eller fieldbus kan fordrsage dgdsfald, alvorlig personskade eller beskadigelse af materiel. Overhold derfor vejledningen i denne manual
samt lokale og nationale bestemmelser og sikkerhedsforskrifter.

Sikkerhedsforskrifter
1. Netforsyningen til frekvensomformeren skal afbrydes, nér der skal udfgres reparationsarbejde. Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt, og at
den forngdne tid er géet, inden du fjerner motoren og netstikkene.

2. Tasten [OFF] pd betjeningspanelet pa frekvensomformeren afbryder ikke netforsyningen og ma derfor ikke benyttes som sikkerhedsafbryder.

3. Apparatet skal forbindes korrekt til jord, brugeren skal sikres imod forsyningsspaending, og motoren skal sikres imod overbelastning iflg. geel-
dende nationale og lokale bestemmelser.

4.  Leekstrgm til jord overstiger 3,5 mA.

5. Beskyttelse mod overbelastning af motor indgdr ikke i fabriksindstillingen. Hvis funktionen gnskes, indstilles par. 1-90 7ermisk motorbeskyttel-
se til dataveerdien ETR trip 1 [4] eller dataveerdi ETR advarsel 1 [3].

6.  Fjern ikke stikkene til motor- og netforsyningen, ndr frekvensomformeren er tilkoblet netforsyning. Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt, og
at den forngdne tid er gdet, inden du fjerner motoren og netstikkene.

7. Vaer opmaerksom pd, at frekvensomformeren har flere spaendingskilder end L1, L2 og L3, ndr belastningsfordeling (sammenkobling af DC-
mellemkreds) eller ekstern 24 V DC er installeret. Kontrollér, at alle spaendingstilgange er afbrudt, og at den forngdne tid er gdet inden repa-
rationsarbejdet pdbegyndes.

Advarsel imod utilsigtet start
1. Motoren kan bringes til stop med digitale kommandoer, buskommandoer, referencer eller et lokalt stop, mens frekvensomformeren er tilsluttet
netforsyning. Disse stopfunktioner ikke tilstraekkelige, hvis personlige sikkerhedshensyn (f.eks. hvis risiko for personskade ved kontakt med
maskindele i bevaegelse kan opstd som fglge af en utilsigtet start) gor det ngdvendigt at sikre, at der ikke opstér utilsigtede starter. I s3 fald
skal netforsyning afbrydes eller Sikker standsning-funktionen aktiveres.

2. Motoren starter muligvis, mens parametrene indstilles. Hvis dette betyder, at personsikkerheden herved kan kompromitteres (f.eks. hvis der
kan opst& en mulighed for personskade ved kontakt med maskindele i bevaegelse), bgr motorstart forhindres eksempelvis ved anvendelse af
Sikker standsning-funktionen eller ved sikker af motortilslutning.

3. En standset motor med tilsluttet netforsyning kan starte, hvis der opstér fejl i frekvensomformerens elektronik ved en midlertidig overbelastning,
eller hvis der skal udbedres en fejl i stremforsyningen eller i motortilslutningen. Hvis personsikkerhed krzever, at der ikke md forekomme utilsigtet
start (f.eks. hvis mulighed for personskade ved kontakt med maskindele i bevaegelse kan opst8), er frekvensomformerens normale stopfunktioner
ikke tilstraekkelige. I s& fald skal netforsyning afbrydes eller Sikker standsning-funktionen aktiveres.

NB!
Folg altid anvisningerne i afsnittet om Sikker standsningi VLT AutomationDrive FC 300 Design Guide, ndr Sikker standsning-funktionen
anvendes.

4.  Styresignaler fra, eller internt i, frekvensomformeren kan i sjeeldne tilfelde fejlagtigt aktiveres, forsinkes eller fuldstaendigt udeblive. Ved sik-
kerhedskritiske anvendelser, f.eks. ved styring af en elektromagnetisk bremsefunktion i haeve-/saenkeapplikationer, md man derfor ikke ude-
lukkende forlade sig pa disse styresignaler.

Det kan vaere forbundet med livsfare at bergre de elektriske dele, ogsd efter at udstyret er koblet fra netforsyningen.

Sgrg ogsa for, at andre spaendingsindgange er afbrudt, f.eks. ekstern 24 V DC-forsyning, belastningsfordeling (sammenkobling af DC-
mellemkredse) og motortilslutning til kinetisk backup.

Anlaeg, hvor der er monteret frekvensomformere, skal, hvis det er ngdvendigt, vaere udstyret med yderligere overvdgnings- og be-
skyttelsesanordninger i overensstemmelse med geaeldende sikkerhedsforskrifter, f.eks. lov om mekaniske vaerktgjer, regler om fore-
byggelse af ulykker osv. Det er tilladt at foretage sendringer pd frekvensomformere ved hjeelp af driftssoftware.

Haeve-/saenkeapplikationer:
Frekvensomformerens funktioner til at styre mekaniske bremser ma ikke betragtes som vaerende en primaer sikringskreds. Der skal altid vaere en dublering
til styring af de eksterne bremser.
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Beskyttelsestilstand

N&r en hardwaregraense for motorstrgm eller jeevnstrgmslink er overskredet, vil frekvensomformeren g& ind i "beskyttelsestilstand". "Beskyttelsestilstand"
betyder en andring af PWM-moduleringsstrategi og en lav koblingsfrekvens for at minimere tabene. Dette fortsaetter 10 sek. efter den seneste fejl og
forgger pélideligheden og styrken af frekvensomformeren, mens fuld kontrol af motoren genoprettes.

1 haeveapplikationer er "beskyttelsestilstand" ikke anvendelig, fordi frekvensomformeren normalt ikke vil vaere i stand til at gd ud af denne tilstand igen,
og den vil derfor forleenge tiden inden aktivering af bremsen, hvilket ikke anbefales.

"Beskyttelsestilstanden" kan deaktiveres ved at indstille par. 14-26 Tripforsinkelse ved vekselretterfejl til nul, hvilket betyder, at frekvensomformeren

straks vil trippe, hvis en af hardwaregraenserne overtraedes.

NB!
Det anbefales at undlade at deaktivere beskyttelsestilstand i haeve-/seenkeapplikationer (par. 14-26 Trjpforsinkelse ved vekselretter-
fejl = 0)
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1.1.6 Elektrisk kabelfgring - styrekabler

p——
—_ 4 "‘ j
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Illustration 1.1: Kurvebladet viser alle elektriske klemmer uden optioner.
Klemme 37 er den indgang, som skal anvendes til sikker standsning. Vejledning til installation af sikker standsning findes i afsnittet Jnstallation
ar Sikker standsning i Design Guide.

* Klemme 37 findes ikke i FC 301 (Undtagen FC 301 A1, som omfatter sikker standsning).
Klemme 29 og Relee 2 er ikke inkluderet i FC 301.

(PNP) = Kilde
(NPN) = Koleplade

130BA025.19

Meget lange styrekabler og analoge signaler kan i sjeeldne tilfaelde og afhaengigt af installationen resultere i 50/60 Hz jordslgjfer pa grund af stgj fra
netforsyningsledningerne.

Hvis dette forekommer, kan det vaere ngdvendigt at bryde skaermningen eller at indszette en 100 nF-kondensator imellem skaermen og chassiset.

De digitale og analoge ind- og udgange skal tilsluttes separat til de feelles indgange p& frekvensomformeren (klemme 20, 55, 39) for at undgd, at
jordstrgmme fra de to grupper pdvirker andre grupper. Indkobling p& den digitale indgang kan f.eks. forstyrre det analoge udgangssignal.
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Styreklemmernes indgangspolaritet

M FC 300 Programming Guide

PN (kildc)
Lodringur, digils! indgang

124 VI
ovoc

AN REN el BN 2 S DN

3

Ve A

ol|ejo|o|o|o]0]|®

(X ]
®

NN iknleplads)
Lecninger, digital indgang

owvne

& |+21voc

51 R B i B A D 37;

fj// 7
{ |

NB!
Styrekabler skal vaere sksermede.

Se afsnittet Jording af skaermede styrekabler for at opnd korrekt termi-

nering af styrekabler.

12

130BA681.10
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1.1.7 Start/Stop

Klemme 18 = par. 5-10 Klemme 18, digital indgang [8] Start

Klemme 27 = par. 5-12 Klemme 27, digital indgang [0] Ingen funktion
(Standard frilab inverteret)

Klemme 37 = Sikker standsning (hvor det er tilgaengeligt!)

1.1.8 Pulsstart/-stop

Klemme 18 = par. 5-10 Klemme 18, digital indgang Pulsstart, [9]
Klemme 27= par. 5-12 Klemme 27, digital indgang Stop inverteret, [6]
Klemme 37 = Sikker standsning (hvor det er tilgaengeligt!)

w o
o ~ 130BA155.12
> | |
< 'e} 'e]
o™~
+ o o
12113]18(19|27|29|32|33|20|37
e e e e e e
0O|0]0|0|O e]ie]ie]
JOICIOIQI0I0I0I0IO)

| T

Start/Stop Sikker standsning

Hastighed

Start/Stop
(18)

o @

: : 130BA156.12
> 7 7
§ Yo} o]
+ o o
12|13|18]19|27|29|32|33|20|37
O|0|0]|0]0|0|0|0|0]|O
I()I IOI IC)I IOI IC)I IOI IOI IOI IOI I@I

Start stop Sikker standsning

inverteret

Hastighed

Start (18)

Stop (27)

:
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1.1.9 Hastighed op/ned

Klemme 29/32 = Hastighed op/ned:
Klemme 18 = par. 5-10 Klemme 18, digital indgang Start [9] 12 | +24V
(standard) ? Par. 5-10
Klemme 27 = par. 5-12 Klemme 27, digital indgang Fastfrys re- ; Par. 5-12
ference [19] ,_/"m _E Par. 5-13
Klemme 29 = par. 5-13 Klemme 29, digital indgang Hastighed I'l'l/_3_2 Par. 5-14
op [21] ?
Klemme 32 = par. 5-14 Klemme 32, djgital indgang Hastighed 130BA021.12 E—
ned [22]

Bemaerk: Klemme 29 kun i FC x02 (x=serietype).

1.1.10 Potentiometerreference

Speendingsreference via et potentiometer::

13508A154.10

Referencekilde 1 = [1] Analog indgang 53 (standard)
Klemme 53, lav spaending = 0 volt

Klemme 53, hgj spaending = 10 volt Speed RPM
A

39
Klemme 53, lav reference/feedback = 0 O/MIN. KO
O

gl+10v/30mA

Klemme 53, hgj reference/feedback = 1500 O/MIN (e e ] ) ) s

Kontakt S201 = IKKE AKTIV (U)

7/ Ref. voltage
7/ P 6-11 10V

14 MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide M 2 Sadan programmeres

2 Sadan programmeres

2.1 Grafiske og numeriske lokalbetjeningspaneler

Frekvensomformere programmeres nemmest via det grafiske LCP ( 102). Det er ngdvendigt at lzese frekvensomformerens Design Guide, n&r man bruger
det numeriske LCP-betjeningspanel (LCP 101).

2.1.1 Sadan programmeres i det grafiske LCP

Fglgende vejledning gaelder for det grafiske LCP (LCP 102):

Betjeningspanelet er opdelt i fire funktionsgrupper:

1350BA018.13
1. Grafisk display med statuslinjer.

2. Menutaster og indikatorlamper — aendring af parametre og skift .
. . Status o a
mellem displayfunktioner. T3 T04A HasE ||
3. Navigationstaster og indikatorlamper (LEDs). 1 43 5, b

4. Betjeningstaster og indikatorlamper (LED'er).
Run OK I

Samtlige data vises i et grafisk LCP display, som kan vise op til fem drifts-

idi i 2 Status Quu:k Main Alarm
datapunkter, samtidig med at [Status] vises. ) [ ] [

Displaylinjer:
a.  Statuslinje: Statusmeddelelser, der viser ikoner og grafik.
3
b. Linje 1-2: Operatgrdatalinjer, som viser data, der er defineret
eller valgt af brugeren. Der kan tilfgjes op til én linje ekstra ved
at trykke p8 tasten [Status]. 4

c.  Statuslinje: Statusmeddelelser, der viser tekst.

2.1.2 LCD-displayet

LCD-displayet har bagbelysning og i alt 6 alfanumeriske linjer. Displaylinjerne viser omdrejningsretningen (pil), den valgte opsaetning og programme-
ringssetup. Displayet er opdelt i 3 dele:

Den gverste del viser op til 2 mélinger i normal driftstilstand.

Qverste del < = ' 1613 o
Den gverste linje i den midterste del viser op til 5 mélinger med tilhg- IEDBHPM 383 4Bk 5
rende enheder uanset status (undtagen ved alarmer/advarsler). Mi < d40.5Hz §

idterste del 2
80.6:

Den nederste del angiver altid frekvensomformerens tilstand i statustil-

Nederste del ;
stand. ﬁut-:u FJernhetJent Eerer

Det aktive setup (valgt som Aktivt setup i par. 0-10 Aktiv opsaetning) vises. Ved programmering af en anden opsaetning end det aktive setup vises det
programmerede setupnummer til hgjre.
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Justering af displayets kontrast

Tryk pd [status] og [4A] for at ggre displayet mgrkere

Tryk pd [status] og [ Y] for at ggre displayet lysere

De fleste parameteropsaetninger kan sendres umiddelbart via betjeningspanel, medmindre der er oprettet en adgangskode via par. 0-60 Hovedmenu-
adgangskode eller via par. 0-65 Kvikmenuadgangskode.

indikatorlamper (LEDs):

Ved overskridelse af visse graensevaerdier taendes alarm- og/eller advarselslampen. En status og en alarmtekst vises i betjeningspanelet.
Spaendingslampen aktiveres, ndr frekvensomformeren forsynes med netspaending eller via en DC-busklemme eller ekstern 24 V-forsyning. Samtidig er
bagbelysningen taendt.

. Grgn LED/Teendt: Betjeningssektionen fungerer.
. Gul LED/Adv.: Angiver en advarsel.

. Blinkende rgd LED/Alarm: Angiver en alarm. On

Warn.

Alarm
130BP044.10

LCP-tasterne

Betjeningstasterne er opdelt i funktioner. Tasterne under displayet og in- S !— 1 Quick Main Alarm
. . . ) i Menu Menu Log
dikatorlamperne benyttes til parameteropsaetning, herunder valg af dis-

playets visning under normal drift. 130BP045.10

[Status] angiver status for frekvensomformeren og/eller motoren. Der kan vaelges imellem 3 forskellige udlaesninger ved tryk pd tasten [Status]:
5-linjers udlaesninger, 4-linjers udlaesninger eller Smart Logic Control.

Brug [Status] til at veelge visningstilstanden eller til at skifte tilbage til displaytilstand fra enten kvikmenutilstand, hovedmenutilstand eller alarmtilstand.
Desuden bruges [Status]-tasten til at skifte mellem enkelt og dobbelt udlaesningstilstand.

[Quick Menu] giver hurtig adgang til forskellige Kvikmenuer, som f.eks.:

- Min personlige menu
- Hurtig opsaetning

- Valgte aendringer

- Logposter

Brug [Quick Menu] til at programmere de parametre, der hgrer til Kvikmenuen. Det er muligt at skifte direkte mellem kvikmenutilstand og hovedmen-
utilstand.

[Main menu] benyttes ved programmering af samtlige parametre.
Det er muligt at skifte direkte mellemHovedmenutilstandog Kvikmenu-tilstand.
Parametergenvejen kan udfgres ved at holde tasten [Main Menu] nede i 3 sekunder. Parametergenvejen giver direkte adgang til enhver parameter.

[Alarm Log] viser en alarmliste over de fem seneste alarmer (med numrene A1-A5). Der f&s yderligere oplysninger om en alarm ved at bruge piletasterne
til at navigere til alarmnummeret og trykke p& [OK]. Du far nu oplysninger om frekvensomformerens tilstand, umiddelbart fgr alarmtilstanden opstér.

[Back] ferer dig tilbage til det foregdende trin eller lag i navigationsstrukturen.
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[Cancel] annullerer den seneste aendring eller kommando, s laenge displayet ikke har sendret sig.

[Info] viser oplysninger om en kommando, en parameter eller en funk-
tion i et vilkarligt displayvindue. [Info] giver detaljerede oplysninger, nér
der er brug for hjeelp.

Afslut infotilstanden ved at trykke p& enten [Info], [Back] eller [Cancel].
Info

Navigationstaster
De fire navigationspile bruges til at navigere mellem de forskellige valgmuligheder i [Quick Menu], [Main Menu] og [Alarm Log]. Brug tasterne til
at flytte markgren.

[OK] benyttes til at veelge en parameter, som er markeret ved hjeelp af markgren, og til at aktivere sendringen af en parameter.

Lokale betjeningstaster til lokal betjening er placeret nederst pa be-
tjeningspanelet.

130BP046.10

[Hand On] giver mulighed for at styre frekvensomformeren via LCP. [Hand on] starter ogsd motoren, og det er nu muligt at angive motorhastighedsdata
ved hjeelp af piletasterne. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-40 /Hand on]-tast p& LCP

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjeelp af styresignaler eller en seriel bus, tilsideszetter en "start"-kommando, der afgives via LCP.

De fglgende styresignaler vil stadig veere aktive, ndr [Hand on] er aktiveret:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

3 Nulstil

. Frilgb stop inverteret

. Reversering

3 Opsaetning veelg bit 0- Opsaetning veelg bit 1
. Stopkommando fra seriel kommunikation

. Kvikstop

. DC-bremse

[Off] standser den tilsluttede motor. Tasten kan vaelges som Aktiveret[1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-41 [Off]-tast p& LCP. Hvis der ikke er valgt en
ekstern stopfunktion, og [Off]-tasten er inaktiv, kan motoren stoppes, ved at spaendingen afbrydes.

[Auto On] ggr det muligt at styre frekvensomformeren via styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. N&r et startsignal aktiveres pd styreklemmerne
og/eller bussen, startes frekvensomformeren. Tasten kan veelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-42 [Auto on] tast p& LCP.

NB!
Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgange har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand on] — [Auto on].

[Reset] anvendes til nulstilling af frekvensomformeren efter en alarm (trip). Kan vaelges som Aktiv [1] eller Tkke aktiv[0] via par. 0-43 [Reset]-tast pé
LCP.

Parametergenvejen kan udfgres ved at holde tasten [Main Menu] nede i 3 sekunder. Parametergenvejen giver direkte adgang til enhver parameter.
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2.1.3 Hurtig overfgrsel af parameterindstillinger mellem flere frekvensomformere

N&r frekvensomformeren er blevet sat op, anbefaler vi, at du opbevarer

dataene i LCP eller p& en pc via MCT 10 Set-up software tool. 150BA027.10

— — — —
Quick Main Alarm
Status Menu Menu Log

Datalagring i LCP:
1. Gatil par. 0-50 LCP-kopi

2. Tryk pd [OK]-tasten
3. Veelg "Alle til LCP"
4. Tryk pd [OK]-tasten

Samtlige parameterindstillinger lagres nu i LCP, hvilket angives af statuslinjen. Tryk p& [OK], ndr 100 % er n&et.

NB!
Stop motoren, fgr denne handling udfgres.

Du kan derefter tilslutte LCP til en anden frekvensomformer og kopiere parameterindstillingerne til denne frekvensomformer.

Dataoverfgrsel fra LCP til frekvensomformer:
1.  Gatil par. 0-50 LCP-kopi

2. Tryk pd [OK]-tasten
3. Veelg "Alle fra LCP"
4. Tryk pd [OK]-tasten

Parameterindstillingerne, der er lagret i LCP, overfgres nu til frekvensomformeren, hvilket angives i statuslinjen. Tryk pd [OK], ndr 100 % er ndet.

NB!
Stop motoren, fgr denne handling udfgres.

2.1.4 Displaytilstand

Ved normal drift, kan der kontinuerligt angives op til 5 forskellige driftsvariabler i den midterste sektion: 1.1, 1.2 og 1.3 sdvel som 2 og 3.

18 MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide

2.1.5 Displaytilstand - valg af udlasningstilstande

Der kan veelges mellem tre forskellige statusudlaesninger ved at trykke
pé tasten [Status].

Driftvariabler med forskellig formatering vises i hvert enkelt statusskaerm-
billede — se nedenfor.

I tabellen vises de mélinger, der kan knyttes til hver enkelt driftvariabel.
N&r optioner er monteret, findes der flere mél. Definer linkene via
par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille, par. 0-21 Displaylinje 1,2, lille,
par. 0-22 Displaylinje 1,3, lille, par. 0-23 Displaylinje 2, stor og
par. 0-24 Displaylinje 3, stor.

Hvert udlaesningsparameter, der veelges i par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille
til par. 0-24 Displaylinje 3, stor, har en tilhgrende skala og tilhgrende cifre
efter et eventuelt decimaltegn. Ved en stgrre numerisk veerdi for en pa-
rameter vises der faerre cifre efter decimaltegnet.

Eks.: stremudlaesning

525A; 15,2 A 105 A.

Danfiss

2 Sadan programmeres

Driftvariabel: Enhed:
Par. 16-00 Styreord hex
Par. 16-01 Reference [enhed] [enhed]
Par. 16-02 Reference % %
Par. 16-03 Statusord hex
Par. 16-05 Vigtigste faktiske vaerdi [%] %
Par. 16-10 Effekt [kW] [kW]
Par. 16-11 Effekt [hp] [hk]
Par. 16-12 Motorspaending [V]
Par. 16-13 Frekvens [Hz]
Par. 16-14 Motorstrom [A]
Par. 16-16 Moment [Nm] Nm
Par. 16-17 Hastighed [O/MIN] [O/MIN]
Par. 16-18 Termisk motorbelastning %
Par. 16-20 Motorvinkel

Par. 16-30 DC Link-spaending \%
Par. 16-32 Bremseenergi /s kW
Par. 16-33 Bremseenergi /2 min kw
Par. 16-34 Kolepl.-temp. C
Par. 16-35 Termisk inverterbelastning %
Par. 16-36 Vekselret. nom. strom A
Par. 16-37 Vekselret. maks. strom A
Par. 16-38 SL-styreenh., tilstand

par. 16-39 Styrekorttemp. C
Par. 16-40 Logging-buffer fuld

Par. 16-50 Ekstern reference

Par. 16-51 Pulsreference

Par. 16-52 Feedback [enhed] [enhed]
Par. 16-53 Digi pot-reference

Par. 16-60 Djgital indgang register
Par. 16-61 Klemme 53, koblingsindstilling \Y
Par. 16-62 Analog indgang 53

Par. 16-63 Klemme 54, koblingsindstilling \
Par. 16-64 Analog indgang 54

par. 16-65 Analog udgang 42 [mA] [mA]
Par. 16-66 Djgital udgang [bin] [bin]
Par. 16-67 Pulsindgang #29 [Hz] [Hz]
Par. 16-68 Frekvensindgang #33 [Hz] [Hz]
Par. 16-69 Pulsudgang #27 [Hz] [Hz]
Par. 16-70 Pulsudgang #29 [Hz] [Hz]
Par. 16-71 Relaeudgang [bin]

Par. 16-72 Tzeller A

Par. 16-73 Taller B

Par. 16-80 Fieldbus, CTW 1 hex
Par. 16-82 Fieldbus-REF. 1 hex
Par. 16-84 Komm.-optionsstatusord hex
Par. 16-85 FC-port, CTW 1 hex
Par. 16-86 FC-port, REF 1 hex
Par. 16-90 Alarmord

Par. 16-92 Advarselsord

Par. 16-94 Udv. statusord
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Statusskserm I:

Denne udlaesningstilstand bruges som standard efter start eller initiali-
sering.

Brug [INFO]-knappen for at f oplysninger om malesammenkaedningerne
til de viste driftvariabler (1.1, 1.2, 1.3, 2 og 3).

Se de driftvariabler, der vises pd skaermen i denne illustration.

Statusskeerm II:

Se de driftvariabler (1.1, 1.2, 1.3 og 2), der vises p& skaermen i denne
illustration.

I eksemplet er Hastighed, Motorstrgm, Motoreffekt og Frekvens valgt
som variabler i fgrste og anden linje.

Statusskeerm III:
Denne tilstandsvisning viser haendelse og handling for Smart Logic Con-
trol. Yderligere oplysninger findes i afsnittet Smart Logic Control.

2.1.6 Parameteropszetning

FC 300 Programming Guide

130BP041.10

@ 130BP062.10

O
© O

130BP063.10

Frekvensomformeren kan anvendes til praktisk taget alle opgaver, hvilket er grunden til, at antallet af parametre er ganske stort. Med frekvensomformeren

f&r man mulighed for at veelge mellem to programmeringstilstande — en hovedmenuog enkvikmenu.
Fgrstnaevnte giver adgang til samtlige parametre. Sidstnaevnte fgrer brugeren gennem nogle f& parametre, som efter gennemfgrt opsaetning ggr det

muligt at saette frekvensomformeren i drift.

Uanset valg af programmeringsmé&de kan parametre aendres i bdde hovedmenutilstand og kvikmenutilstand.
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2.1.7 Kvikmenu-tastfunktioner

Ved tryk p& [Quick Menus] viser listen de forskellige omrader, der findes

i kvikmenuen.

Veelg Min personlige menu for at f& vist de valgte personlige parametre.

Disse parametre er valgt i par. 0-25 Min personlige menu. Der kan tilfgjes

130BP064.10

op til 20 forskellige parametre i denne menu.

Veelg Hurtig opszetning for at gennemga et begraenset antal parametre, som f&r motoren til at kgre stort set optimalt. Fabriksindstillingen for de andre
parametre tilgodeser de gnskede styrefunktioner samt konfiguration for signalindgange/-udgange (styreklemmer).

Valg af parameter sker med piletasterne. Der kan vaelges mellem parametrene i den fglgende tabel.

Parameter indstilling

Par. 0-01 Sprog

Par. 1-20 Motoreffekt [kW] [kw]

Par. 1-22 Motorspaending %

Par. 1-23 Motorfrekvens [Hz]

Par. 1-24 Motorstrom [A]

Par. 1-25 Nominel motorhastighed [O/MIN]

Par. 5-12 Klemme 27, digital indgang [0] Ingen funktion*
Par. 1-29 Automatisk motortilpasning (AMA)  [1] Aktiver komplet AMA
Par. 3-02 Minimumreference [O/MIN]

Par. 3-03 Maksimumreference [O/MIN]

Par. 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid [sek]

Par. 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid [sek]

Par. 3-13 Referencested

* Hvis klemme 27 er indstillet til "Ingen funktion", er det ikke ngdvendigt med en tilslutning til +24 V p& klemme 27.

Veelg Foretagne aendringer for at f& oplysninger om:
° de seneste 10 andringer. Anvend [4A] [ ¥]-navigationstasterne til at rulle mellem de sidste 10 sendrede parametre.

. de aendringer, der er foretaget siden fabriksindstillingen.

Veelg Logposter for at fa oplysninger om displaylinjeudlaesningerne. Oplysningerne vises som grafer.
Kun de parametre, der er valgt i par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille og par. 0-24 Displaylinje 3, stor, kan vises. Der kan lagres op til 120 prgver i hukommelsen
til senere brug.
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2.1.8 Fgrste idriftssetning

Den nemmeste m&de at gennemfgre den fgrste idriftsaetning pd er at trykke pd Quick Menu-knappen og falge den hurtige opszetningsprocedure vha.
LCP 102 (lzes tabellen fra venstre til hgjre). Eksemplet geelder for &ben slgjfe-applikationer:

Quick
Menu

Par. 0-01 Sprog

Tryk pé

Q2 Quick Menu

]
-

)

N
J

N\
N~

Indstil sprog

4
\

Par. 1-20 Motoreffekt [kW] Indstil motorens typeskilteffekt

(R

N
J

Par. 1-22 Motorspaending Indstil motorens typeskilteffekt

N\
N

\

(

)

V4

Par. 1-23 Motorfrekvens

2 N\
N A

Indstil typeskiltfrekvensen

4
\

(

)

Par. 1-24 Motorstrom Indstil typeskiltstrammen

(

)

N
V4

2 N\
N A

Par. 1-25 Nominel motorhastighed Indstil typeskilthastigheden i O/MIN

Hvis klemmestandarden er Frilob inverteret, er det muligt at
2endre denne indstilling til Zngen funktion. Ingen tilslutning til
klemme 27 er derefter ngdvendig ved kgrsel af AMA

Par. 5-12 Klemme 27, digital indgang

Indstil den gnskede funktion for AMA. Det anbefales at aktivere
en komplet AMA

Par. 1-29 Automatisk motortijpasning
(AMA)

-

HOUHHEHHEHGOE

Par. 3-02 Minimumreference Indstil motorakslens minimumhastighed

Par. 3-03 Maksimumreference Indstil motorakslens maks.-hastighed

Indstil rampe-op-tiden med reference til den synkrone motor-

Par. 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid hastighed ns

Indstil rampe-ned-tiden med reference til den synkrone motor-

/7 2\
@ hastighed ns
VR
@ Indstil det sted, referencen skal arbejde fra .

Par. 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid

Par. 3-13 Referencested
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2.1.9 Hovedmenutilstand

Du starter hovedmenutilstand ved at trykke pd [Main Menu]-tasten. Den
udlaesning, der vises til hgjre fremkommer pd displayet.

Den midterste og den nederste del af displayet indeholder en liste med
parametergrupper, som kan vaelges ved at trykke p& pil op- og pil ned-
tasten.

Hver enkelt parameter har et navn og et nummer, som forbliver det samme uanset programmeringstilstanden. I hovedmenu-tilstand er parametrene

2 Sadan programmeres

gruppeopdelt. Parameternummerets farste ciffer (fra venstre) indikerer gruppenummeret for den pdgeeldende parameter.

Alle parametrene kan aendres i hovedmenuen. Afhaengigt af konfigurationen (par. 1-00 Konfigurationstilstand) kan nogle af parametrene imidlertid
"mangle". For eksempel skjuler 8bne slgjfer alle PID-parametrene, mens andre aktiverede optioner ggr, at flere parametergrupper bliver synlige.

2.1.10 Parametervalg

I hovedmenutilstand er parametrene opdelt i grupper. Der veelges en
parametergruppe ved hjeelp af navigationstasterne.
Fglgende parametergrupper er tilgaengelige:

Efter valget af parametergruppe vaelges en parameter ved hjeelp af na-
vigationstasterne.

Displayets midterste del indeholder parameternummer og -navn sammen
med den valgte parameterveerdi.

2.1.11 Andring af data

Fremgangsméaden for aendring af data er den samme, uanset om en parameter er valgt i kvikmenuen eller hovedmenuen. Tryk p& [OK] for at zendre den

valgte parameter.

Gruppenr.

CONOOUTA WN ~ O

Parametergruppe:
Betjening/display
Belastning/motor
Bremser
Referencer/ramper
Greenser/advarsler
Digital ind-/udgang
Analog ind-/udgang
Styreenheder
Komm. og optioner
Profibus

CAN Fieldbus
Reserveret kom. 1
Reserveret kom. 2
Smart Logic
Specielle funktioner
Oplysninger om frekvensomformeren
Dataudlaesninger
Motorfeedb.- Option
Dataudlaesning 2
Specialfunktioner
Grundl. MCO-indst.
Adv. MCO- indstillinger
MCO-dataudlaesning

130BP067.10

Fremgangsmdden for aendring af data afhaenger af, om den valgte parameter repraesenterer en numerisk datavaerdi eller en tekstveerdi.
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2.1.12 Andring af tekstveerdi

Hvis den valgte parameter er en tekstveerdi, skal du aendre tekstvaerdien
ved hjeelp af navigationstasterne [A] [V].

Pil op-tasten forgger vaerdien, mens pil ned-tasten reducerer vaerdien.
Placer markgren p& den veerdi, der skal gemmes, og tryk pd [OK].

130BP068.10

2.1.13 Andring af en gruppe af numeriske datavaerdier

Hvis den valgte parameter repraesenterer en numerisk datavaerdi, skal du
2endre den valgte dataveerdi med navigationstasterne [«] [»] og navi-

gationstasterne [A] [ Y]. Anvend navigationstasterne [ <] [»] til at flytte

markgren vandret.

Anvend navigationstasterne [A] [¥] til at sendre datavaerdien. Pil op-
tasten forgger datavaerdien, mens pil ned-tasten reducerer den. Placer
markgren pd den veerdi, der skal gemmes, og tryk p& [OK].

130BP070.10

130BP069.10

2.1.14 Uendelig variabel andring af numerisk dataveaerdi

Veelg et tal ved hjeelp af navigationstasterne [€] [»], hvis den valgte

parameter repraesenterer en numerisk dataveerdi.

130BP073.10
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Rediger det valgte tal uendeligt ved hjeelp af navigationstasterne [A]

[v].
Det valgte ciffer fremhaeves af markgren. Placer markgren pd det ciffer,
der skal gemmes, og tryk pd [OK].

130BP072.10

2.1.15 Andring af datavaerdi, trinvist

Visse parametre kan andres trinvist eller varieres uendeligt. Dette geelder for par. 1-20 Motoreffekt [kW], par. 1-22 Motorspaending og
par. 1-23 Motorfrekvens.
Parametrene aendres bdde som en gruppe af numeriske datavaerdier og varieres uendeligt som numeriske datavaerdier.

2.1.16 Udlzesning og programmering af indekserede parametre

Parametre indekseres, nér de placeres i en rullestak.
Par. 15-30 Fejllogbog: Fejlkode til par. 15-32 Alarm-log: Klokkeslzet indeholder en fejllog, som kan udleeses. Vaelg en parameter, tryk pd [OK] og brug

navigationstasterne [A] [ V] til at rulle gennem vaerdiloggen.

Anvend par. 3-10 Preset-reference som et andet eksempel:

Veelg parameteren, tryk pd [OK] og brug navigationstasterne [A] [¥] til at rulle gennem de indekserede veerdier. Parametervaerdien aendres ved at

veelge den indekserede veerdi og trykke pd [OK]. Rediger vaerdien ved hjeelp af tasterne [A] [ Y]. Tryk pd [OK] for at acceptere den nye indstilling. Tryk
pd [CANCEL] for at annullere. Tryk p& [Back] for at forlade parameteren.
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2.1.17 Sadan programmerer du ved hjzlp af numeriske LCP-betjeningspanel

Fglgende vejledning gaelder for det numeriske LCP (LCP 101).

Betjeningspanelet er opdelt i fire funktionsgrupper: 150BA191.10 \

1. Numerisk display.

2. Menutaster og indikatorlamper — aendring af parametre og skift
mellem displayfunktioner.

3. Navigationstaster og indikatorlamper (LEDs). |
—— Selup/l

4, Betjeningstaster og indikatorlamper (LED'er).

Displaylinjen: Statusmeddelelser med ikoner og talvaerdier.

[—— R —— . |

Status Quick Main
Set M
indikatorlamper (LEDs): 2 Menu eup e ”

. Grgn LED/Taendt: angiver, at betjeningssektionen arbejder.

. Gul LED/Adv.: angiver en advarsel.

. Blinkende rgd LED/Alarm: angiver en alarm.

LCP-taster
[Menu] Velg en af de fglgende tilstande:

. Status

3 Hurtig opsaetning 4

. Hovedmenu

Statustilstand: Viser status for frekvensomformeren eller motoren.

Hvis der forekommer en alarm, skifter NLCP automatisk til statustilstand. 11l I
Der kan vises en raekke alarmer. = o Setup 41

2
3
130BP077.10

NB!
Parameterkopiering er ikke mulig med det numeriske
LCP-betjeningspanel LCP 101.

Setup /:

130BP078.10
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Hoved menu/Hurtig opsaetning Bruges til at programmere alle pa-
rametre eller kun parametrene i Kvikmenuen (se ogsd beskrivelsen af LCP
102 tidligere i dette kapitel).

o
—
o
N
=)
a
oo
o
5]
—

Parameterveerdierne kan aendres ved hjeelp af tasterne [A] [Y], ndr
veerdien blinker.

Veelg Hovedmenu ved at trykke pd [Menu]-tasten flere gange.

Veelg parametergruppen [xx-__], og tryk pd [OK]

Veelg parameteren [__-xx], og tryk p& [OK]

Hvis parameteren er en array-parameter, veelges array-nummeret efter-
fulgt af tryk pa [OK]
Veelg den gnskede dataveerdi, og tryk p& [OK]

Parametre med funktionsvalg viser vaerdier som [1], [2] osv. Se den in-
dividuelle beskrivelse af parametrene i afsnittet Parametervalg, for en
beskrivelse af de forskellige valg

Benyt [Back] til at g& baglaens

Piletaster [A] [ V] anvendes til at mangvrere mellem kommandoer og

inden for parametre.

2.1.18 Taster til lokal betjening

Tasterne til lokal betjening er placeret nederst i LCP.

130BP046.10

[Hand on] giver mulighed for at styre frekvensomformeren via LCP. [Hand on] starter ogsd motoren, og det er nu muligt at angive motorhastighedsdata
ved hjaelp af piletasterne. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-40 /Hand onj]-tast p8 LCP.

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjzelp af styresignaler eller en seriel bus, tilsidesaetter en "start"-kommando, der afgives via LCP.

De fglgende styresignaler vil stadig vaere aktive, ndr [Hand on] er aktiveret:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Nulstil

. Frilgb stop inverteret

. Reversering

. Veelg opsaetning, Isb — Veelg opsaetning, msb
. Stopkommando fra seriel kommunikation

. Kvikstop

. DC-bremse
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Danfiss

[Off] standser den tilsluttede motor. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-41 [Off]-tast p& LCP.
Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og [Off]-tasten er inaktiv, kan motoren stoppes, ved at spaendingen afbrydes.

[Auto on] ggr det muligt at styre frekvensomformeren via styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. N&r et startsignal aktiveres pé styreklemmerne

og/eller bussen, startes frekvensomformeren. Tasten kan veelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-42 [Auto on] tast p& LCP.

Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgangssignaler har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand on] [Auto on].

[Reset] anvendes til nulstilling af frekvensomformeren efter en alarm (trip). Kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via par. 0-43 [Reset]-

tast p& LCP.

2.1.19 Initialisering til fabriksindstillinger

Initialisering af frekvensomformeren til fabriksindstillingerne pd to mader:

Anbefalet initialisering (via par. 14-22 Driftstilstand)

Veelg par. 14-22 Driftstilstand

Tryk pd [OK]

Veelg "Initialisering"

Tryk pd [OK]

Afbryd netforsyningen, og afvent, at lyset i displayet gar ud.
Tilslut netforsyningen igen — frekvensomformeren er nu nulstil-
let.

ounhnE

Manuel initialisering

Par. 14-22 Driftstilstand initialiserer alt, undtagen:

Par. 14-50 RFI-filter

Par. 8-30 Protokol/

Par. 8-31 Adresse

Par. 8-32 FC-portens baud-hast.

Par. 8-35 Min. svartidsforsinkelse

Par. 8-36 Maks. svartidsforsinkelse

Par. 8-37 Maks. forsinkelse mellem tegn

Par. 15-00 Driftstimer til par. 15-05 Antal overspaendinger

Par. 15-20 Baggrundslogbog. Haendelse til par. 15-22 Baggrund-
slogbog: Tid

Par. 15-30 Fejllogbog. Fejlkodetil par. 15-32 Alarm-log. Klokkeslcet

1. Afbryd netforsyningen, og vent p, at lyset i displayet gar
ud.

2a. Hold [Status] — [Main Menu] — [OK] nede samtidig under
opstart med LCP 102, Grafisk display

2b. Tryk p& [Menu] under opstart med LCP 101, Numerisk dis-

play
3. Slip tasterne efter 5 sek.
4. Frekvensomformeren er nu programmeret i overensstem-

melse med fabriksindstillingerne.

Denne procedure initialiserer undtagen:
Par. 15-00 Driftstimer

Par. 15-03 Antal indkoblinger

Par. 15-04 Antal overtemperaturer

Par. 15-05 Antal overspaendinger

filter) og fejllogbogindstillinger.

N&r der udfgres manuel initialisering, nulstilles ogsd indstillingerne for seriel kommunikation, RFI-filterindstillinger (par. 14-50 RFI-
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3 Parameterbeskrivelser

3.1 Parametervalg

Parametrene for FC 300 er opdelt i forskellige parametergrupper for at ggre det nemt at veelge de korrekte parametre, hvilket giver en optimeret betjening
af frekvensomformeren.

0-xx Drifts- og displayparametre

. Basisindstillinger, opseetningshandtering
. Parametre for display og LCP-betjeningspanel til valg af udlaesninger, opsaetning af valg og kopieringsfunktioner

1-xx Belastnings- og motorparametre, der omfatter alle belastnings- og motor relaterede parametre

2-xx Bremseparametre
D DC-bremse
. Dynamisk bremse (modstandsbremse)
3 Mekanisk bremse

. Overspaendingsstyring

3-xx Referencer og rampeparametre inklusive DigiPot-funktion

4-xx Graenseadvarsler; indstilling af graenser og advarselsparametre

5-xx Digitale indgange og udgange, herunder relaestyringer

6-xx Analoge indgange og udgange

7-xx Styringer; Indstillingsparametre for hastigheds- og processtyringer

8-xx Kommunikations- og optionsparametre for indstilling af FC RS485- og FC USB-portparametre.

9-xx Profibus-parametre

10-xx DeviceNet- og CAN Fieldbus-parametre

13-xx Smart Logic Control-parametre

14-xx Specielle funktionsparametre

15-xx Parametre for information om frekvensomformeren

16-xx Udlaesningsparametre

17-xx Encoder-optionsparametre

18-xx Udlaesningsparametre 2

30-xx Specialfunktioner
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3.2 Parametre: Drift og display

3.2.1 0-** Betjening/display

FC 300 Programming Guide

Parametre, der er tilknyttet frekvensomformerens grundlaeggende funktioner, LCP-knappernes funktion og konfiguration af LCP-display.

3.2.2 0-0* Basisindstillinger

Parametergruppe til grundindstillinger i frekvensomformeren.

0-01 Sprog

Option:

[or*
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[7]

30

English
Deutsch
Francais
Dansk
Spanish
Italiano
Svenska
Nederlands
Chinese
Suomi
English US
Greek
Bras.port
Slovenian
Korean
Japanese
Turkish
Trad.Chinese
Bulgarian
Srpski
Romanian
Magyar
Czech
Polski
Russian
Thai

Bahasa Indonesia

Funktion:

Angiver det sprog, der skal anvendes i displayet. Frekvensomformeren kan leveres med 4 forskellige

sprogpakker. Engelsk og tysk er indeholdt i alle pakkerne. Engelsk kan ikke slettes eller redigeres.

Er inkluderet i sprogpakke 1-4
Er inkluderet i sprogpakke 1-4
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 2
Er inkluderet i Sprogpakke 1
Er inkluderet i Sprogpakke 4
Er inkluderet i Sprogpakke 4
Er inkluderet i Sprogpakke 4
Del af Sprogpakke 3

Er inkluderet i Sprogpakke 2
Er inkluderet i Sprogpakke 2
Er inkluderet i Sprogpakke 4
Er inkluderet i Sprogpakke 2
Del af Sprogpakke 3

Del af Sprogpakke 3

Del af Sprogpakke 3

Del af Sprogpakke 3

Del af Sprogpakke 3

Er inkluderet i Sprogpakke 4
Del af Sprogpakke 3

Er inkluderet i Sprogpakke 2

Er inkluderet i Sprogpakke 2
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[99] Unknown

0-02 Motorhastighedsenhed

Option: Funktion:
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
Det viste display afhaenger af indstillingerne i par. 0-02 Motorhastighedsenhed og par. 0-03 Regi-
onale indstillinger. Fabriksindstillingen af par. 0-02 Motorhastighedsenhed og par. 0-03 Regionale
indstillinger afhaenger af de geografiske omrédder, frekvensomformeren er leveret til, men kan om-
programmeres efter behov.

NB!

FAEndring af Motorhastighedsenheden nulstiller visse parametre til deres oprinde-
lige veerdi. Det anbefales at vaelge motorhastighedsenheden farst, fgr andre pa-
rametre aendres.

[0] O/MIN Veelger de motorhastighedsvariabler og -parametre (dvs. referencer, feedbacks og graenser), der
skal vises i form af motorhastighed (O/MIN).

[1]* Hz Veelger de motorhastighedsvariabler og -parametre (dvs. referencer, feedbacks og graense), der
skal vises i form af udgangsfrekvensen til motoren (Hz).

0-03 Regionale indstillinger

Option: Funktion:

[o] * International Aktiverer par. 1-20 Motoreffekt [kW]til indstilling af motoren i kW og indstiller standardvaerdien for
par. 1-23 Motorfrekvens til 50 Hz.

[1] USA Aktiverer par. 1-20 Motoreffekt [kW/]til indstilling af motoreffekten i hk og indstiller standardvaerdien
for par. 1-23 Motorfrekvens til 60 Hz.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

0-04 Driftstilstand ved start (hand)

Option: Funktion:

Veelger driftstilstand, ndr frekvensomformeren igen tilsluttes netspaendingen efter en nedlukning i
Hand (lokal)-driftstilstand.

[0] Genoptag Genstarter frekvensomformeren med den samme lokale reference og de samme start/stop-indstil-
linger (indstillet af [START/STOP]), som var geeldende fgr nedlukning af frekvensomformeren.

[1]* Tvangsstop, ref=gl. Genstarter frekvensomformeren med en gemt lokal reference, efter netspaendingen er kommet
igen, og efter der er trykket p& [HAND ON].

[2] Tvangsstop, ref=0 Nulstiller den lokale reference til 0, ndr frekvensomformeren genstartes.

3.2.3 0-1* Driftsopsaetning

Definer og styr de individuelle parameteropsaetninger.

Frekvensomformeren har fire parameteropsaetninger, der kan programmeres uafhaengigt af hinanden. Denne funktion ggr at frekvensomformeren er
meget fleksibel og er i stand til at Igse avancerede styringsfunktioner, hvilket ofte kan spare udgifterne til eksternt styringsudstyr. Funktionerne kan for
eksempel anvendes til at programmere frekvensomformeren til at fungere i overensstemmelse med et styringsskema i en opsaetning (f.eks. motor 1 for
horisontal bevaegelse) og et andet styringsskema i en anden opsaetning (f.eks. motor 2 for vertikal bevzegelse). De kan ogsé& anvendes af en OEM-
maskiningenigr til at programmere alle de fabrikstilpassede frekvensomformere til forskellige maskintyper inden for en serie p& samme méde, s de
indeholder de samme parametre, hvorefter det under produktionen/idriftsaetningen er muligt at vaelge en specifik opsaetning afhaengigt af, hvilken
maskine frekvensomformeren er installeret p8.

Den aktive opsaetning (dvs. den opsaetning, som frekvensomformeren fungerer med aktuelt) kan vaelges i par. 0-10 Aktiv opsaetning og vises i LCP. N&r
multiopsaetningen anvendes, er det muligt at skifte mellem to opsaetninger mens frekvensomformeren kgrer eller er stoppet, ved hjeelp af digitale
indgange eller serielle kommunikationskommandoer. Hvis det er ngdvendigt at aendre opsaetninger under kgrsel, skal det kontrolleres, at par. 0-12 Denne
opseaetning knyttet til er programmeret som kraevet. par. 0-11 Redliger opsaetning ggr det muligt at sendre parametrene inden for alle opsaetninger, mens
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frekvensomformeren fortsaetter i den aktive opsaetning, som kan vaere en anden end den, der er ved at blive aendret. Hvis de samme parameterindstillinger
kraeves i forskellige opsaetninger, er det ved hjeelp af par. 0-51 Opsaetningskopi muligt at kopiere parameterindstillinger mellem opsaetninger, hvilket
hjeelper til en hurtigere idriftsaetning.

0-10 Aktiv opsaetning

Option: Funktion:

Veelg opseetningen, der skal styre frekvensomformerens funktioner.

[0] Fabriksopsaetning Kan ikke aendres. Den indeholder Danfoss-datasaettet og kan anvendes som datakilde, hvis de gv-
rige opsaetninger skal bringes tilbage til en kendt tilstand.

[1] * Opseet. 1 Opseetning 1 [1] til Opsaetning 4 [4] er de fire separate parameteropsaetninger, inden for hvilke
samtlige parameter kan programmeres.

[2] Opsaet. 2
[3] Opsaet. 3
[4] Opseet. 4
[9] Multiopsaetn. Fjernbetjent udvaelgelse af opsaetninger ved hjeelp af digitale indgange og den serielle kommuni-

kationsport. Denne opseetning anvender indstillingerne fra par. 0-12 Denne opseetning knyttet til.
Stop frekvensomformeren, fgr der foretages aendringer p& dben/lukket slgjfe-funktioner

Anvend par. 0-51 Opseetningskopi for at kopiere en eller samtlige opsaetninger. Stop frekvensomformeren, ndr der skal skiftes opsaetning, og hvor
parametre markeret med "kan ikke aendres under drift" har andre vaerdier. For at undgd modstridende opsaetning af den samme parameter inden for to
forskellige opsaetninger tilknyttes opsaetningerne ved at anvende par. 0-12 Denne opseetning knyttet til. Parametre af typen "kan ikke aendres under
driften" er markeret med FALSK pd parameterlisterne i afsnittet Parameteriister.

0-11 Rediger opszetning

Option: Funktion:
Veelg den opsaetning, der skal redigeres (dvs. programmeres) under driften, enten den aktive setup

eller en af de inaktive setups.

[0] Fabriksopsaetning Kan ikke redigeres, men den er nyttig som datakilde, ndr de gvrige opsaetninger skal bringes tilbage
til en kendt tilstand.

[1] * Opseet. 1 Opseetning 1[1] til Opsaetning 4[4] kan frit redigeres under driften uafhaengigt af det aktive setup.
[2] Opseet. 2
[3] Opseet. 3
[4] Opseet. 4
[9] Aktiv opsaetn. Kan ogsé redigeres under driften. Rediger den valgte opszetning fra en raekke kilder: LCP, FC RS485,

FC USB eller op til fem fieldbus-steder.
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Opseetning
1

2

Ll

P 0-11
3
4
Opsaetning
1
2

P O-11
3
4
Opseaetning
1
2
3
4

PLC-Fieldbus

Opseetning

1
2
P O-11
3
4

0-12 Denne opszetning knyttet til
Option: Funktion:

130BA199.10

For at muligggre problemfri andring fra en opsaetning til en anden under driften, tilknyttes opsaet-
ninger, der indeholder parametre, der ikke kan aendres under driften. Tilknytningen vil sikre syn-
kronisering af de parameterveerdier, der 'ikke kan aendres under driften’, ndr man gér fra en op-
saetning til en anden under driften. Parametre af typen "kan ikke sendres under driften" er markeret
med FALSK pd parameterlisterne i afsnittet Parameteriister.

Par. 0-12 Denne opsaetning knyttet til anvendes af multiopsaetning i par. 0-10 Aktiv opsaetning.
Multiopszetningen anvendes for at ga fra en opsaetning til en anden under driften (f.eks. ndr motoren
kerer).

Eksempel:

Anvend Multiopseaetning for at skifte fra opsaetning 1 til opsaetning 2, mens motoren kgrer. Pro-
grammér i opsaetning 1 farst, og sgrg dernaest for, at opsaetning 1 og opsaetning 2 er synkroniserede
(eller tilknyttede). Synkronisering kan foretages pd to méder:

1. Rediger redigeringsopsaetningen til Opsaetning 2 [2] ipar. 0-11 Rediger opsaetning, og indstil
par. 0-12 Denne opsaetning knyttet til til Opsaetning 1 [1]. Dette vil starte sammenkaedningspro-
cessen (synkroniseringen).

130BP075.10

ELLER

2. Mens stadig i Opsaetning 1, kopier Opsaetning 1 til Opsaetning 2. Indstil dernaest par. 0-12 Denne
opseetning knyttet tiltil Opsaetning 2 [2]. Dette vil starte sammenkaedningsprocessen.
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130BP076.10

N&r sammenkaedningen er fuldendt, vil der pd par. 0-13 Udlzesning.: Sammenkaedede opsaetn. std
{1,2} for at angive, at alle parametre, der 'ikke kan sendres under driften’, nu er de samme i Op-
saetning 1 og Opsaetning 2. Hvis der er andringer til en parameter, der 'ikke kan sendres under
driften’, f.eks. par. 1-30 Statormodstand (Rs), i Opszetning 2, vil disse 0gsd blive automatisk aendret
i Opseaetning 1. Skift mellem Opsaetning 1 og Opsaetning 2 under driften er nu mulig.

[0] * Ikke sammenkaedet
[1] Opseet. 1
[2] Opseet. 2
[3] Opsat. 3
[4] Opseet. 4

0-13 Udlzesning: Sammenkaedede opsaetn.

Array [5]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Se en liste over alle de opsaetninger, der er keedet sammen vha. par. 0-12 Denne opseetning knyttet

til. Parameteren har et indeks for hver parameteropsaetning. Den viste parameterveerdi for hvert
indeks repraesenterer de opsaetninger, der er keedet sammen med parameteropsaetningen.

Indeks LCP veerdi
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 3>

4 {4

Tabel 3.2: Eksempel: opsaetning 1 og 2 er sammenkaedede

0-14 Udlzesning: Rediger opsaetninger / kanal
Range: Funktion:

0* [-2147483648 - 2147483647 ] Se indstillingen af par. 0-11 Rediger opseetning for hver af de fire forskellige kommunikationskana-
ler. N&r nummeret vises i hex, som det er tilfzeldet p& LCP, repraesenterer hvert nummer en kanal.

Numrene 1-4 repraesenterer et opseetningsnummer; "F" betyder fabriksindstilling, "A" betyder aktivt
setup. Kanalreekkefglgen fra hgjre mod venstre: LCP, FC-bus, USB, HPFB1-5.

Eksempel: Tallet AAAAAA21h betyder, at FC-bussen har valgt opsaetn. 2 i par. 0-11 Rediger op-
saetning, at LCP har valgt opsaetning 1, og at alle andre bruger det aktive setup.
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3.2.4 0-2* LCP Display

Definer variablerne, der vises pd det grafiske LCP-betjeningspanel.

NB!
Se par. 0-37 Displaytekst 1, par. 0-38 Displaytekst 2 og par. 0-39 Displaytekst 3 for at fa flere oplysninger om at skrive displaytekster

0-20 Displaylinje 1,1, lille
Option:

[0]

[953]

[1005]
[1006]
[1007]
[1013]
[1230]
[1472]
[1473]
[1474]
[1501]
[1502]
[1600]

[1601]

[1602]

[1603]
[1605]

[1609]
[1610]

[1611]
[1612]
[1613]
[1614]
[1615]
[1616]
[1617]
[1618]

[1619]
[1620]
[1622]

*

Funktion:

Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, venstre position.

Ingen Der er ikke valgt en display-veerdi.

Profibus-advarselsord
Fejlteeller for udlaesningsafsendelse
Fejlteeller for udlaesningsmodtagelse

Afbrydelsestaeller for udlaesningsbus

Advarselsparameter
Advarselsparameter
VLT-alarmord
VLT-advarselsord
VLT udvidet statusord
Karte timer
kWh-teeller

Styreord

Reference [enhed]

Reference %

Statusord
Vigtigste faktiske veerdi [%]

Tilpas. udlaes.
Effekt [kW]

Effekt [hp]
Motorspaending
Frekvens

Motorstrgm

Frekvens [%]

Moment [Nm]

Hastighed [O/MIN]
Termisk motorbelastning

KTY-fglertemperatur
Motorvinkel

Moment [%]

Aktuelt styreord

Den totale reference (summen af digital/analog/preset/bus/fastfrys ref./catch-up og slow-down) i
den valgte enhed.

Den totale reference (summen af digital/analog/preset/bus/fastfrys ref./catch-up og slow-down) i
procent.

Aktuelt statusord.

Faktisk veerdi, vist som en procentdel.

Den faktiske effekt, motoren forbruger i kW.

Den faktiske effekt, motoren forbruger i hk.

Den spaending, som tilfgres motoren.

Motorfrekvens, dvs. udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren i Hz

Motorens fasestram malt som effektiv vaerdi.

Motorfrekvens, dvs. udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren i procent.

Faktisk motormoment i Nm

Hastighed i O/MIN (omdrejninger pr. minut), dvs. motorakslens hastighed i lukket slgife.

Termisk belastning pd motoren, udregnet af ETR-funktionen.

Aktuel motorbelastning som en procentdel af det nominelle motormoment.
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[1625]
[1630]

[1632]

[1633]

[1634]

[1635]
[1636]
[1637]
[1638]
[1639]
[1650]
[1651]
[1652]

[1653]
[1660]

[1661]
[1662]
[1663]
[1664]

[1665]

[1666]
[1667]
[1668]
[1669]
[1670]

[1671]
[1672]

[1673]
[1674]
[1675]
[1676]

[1677]

[1678]

[1679]
[1680]

36

Moment [Nm] hgj

DC Link-spaending

Bremseenergi /s

Bremseenergi /2 min

Kalepl.-temp.

Termisk inverterbelastning
Vekselret. nom. strgm
Vekselret. maks. strgm
SL-styreenh., tilstand
Styrekorttemp.

Ekstern reference
Pulsreference

Feedback [enhed]

Digi pot-reference

Digital indgang

Klemme 53, koblingsindstilling

Analog indgang 53

Klemme 54, koblingsindstilling

Analog indgang 54

Analog udgang 42 [mA]

Digital udgang [bin]
Frekvensindgang #29 [Hz]
Frekvensindgang #33 [Hz]
Pulsudgang #27 [Hz]
Pulsudgang #29 [Hz]

Relaeudgang [bin]
Teeller A

Teeller B

Prec. stop-teeller
Analog indg. X30/11
Analog indg. X30/12

Analog udgang X30/8 [mA]

Analog udg. X45/1 [mA]
Analog udg. X45/3 [mA]
Fieldbus, CTW 1

Danfiss

Mellemkredsspaendingen i frekvensomformeren.

Aktuel bremseeffekt, der overfgres til en ekstern bremsemodstand.
Angives som en gjebliksvaerdi.

Bremseeffekt, der overfgres til en ekstern bremsemodstand. Middeleffekten beregnes Igbende for
de seneste 120 sekunder.

Frekvensomformerens aktuelle kglepladetemperatur. Udkoblingsgraensen er 95 £ 5 °C, indkobling
igen ved 70 £ 5 °C.

Procentuel belastning af vekselretterne.

Frekvensomformerens nominelle strgm.

Frekvensomformerens maksimumstrgm.

Tilstanden for den haendelse, styreenheden har udfart.

Styrekortets temperatur.

Summen af den eksterne reference som en procentdel, dvs. summen af analog/puls/bus.
Frekvens i Hz tilsluttet de digitale indgange (18, 19 eller 32, 33).

Referenceveerdi fra de(n) programmerede digitale indgang(e).

Signaltilstande fra de 6 digitale klemmer (18, 19, 27, 29, 32 og 33). Indgang 18 svarer til bit'en
laengst til venstre. Lavt signal = 0; Hgit signal = 1.

Indstilling af indgangsklemme 54. Strgm = 0; Spaending = 1.

Den faktiske vaerdi p& indgang 53, enten som en reference eller beskyttelsesvaerdi.
Indstilling af indgangsklemme 54. Strgm = 0; Spaending = 1.

Den faktiske veerdi for indgang 54 som en reference eller beskyttelsesveerdi.

Den faktiske vaerdi pd udgang 42 i mA. Anvend par. 6-50 Klemme 42, udgang for at veelge den
veerdi, der skal vises.

Den binaere veerdi af alle digitale udgange.

Faktisk vaerdi for den frekvens, der p&fares klemme 29 som pulsindgangssignal.
Faktisk veerdi for den frekvens, der pafgres klemme 33 som pulsindgangssignal.
Faktisk veerdi for impulser, der péfgres p& klemme 27 i digital udgangstilstand.

Faktisk veerdi for impulser, der pafgres pd klemme 29 i digital udgangstilstand.

Applikationsafhaengigt (f.eks. SLC-styring)

Applikationsafhaengigt (f.eks. SLC-styring)

Viser den faktiske teellervaerdi.

Den faktiske veerdi for indgang X30/11 enten som en reference eller en beskyttelsesvaerdi.
Den faktiske vaerdi for indgang X30/12 enten som en reference eller en beskyttelsesvaerdi.

Den faktiske vaerdi pd udgang X30/8 i mA. Anvend par. 6-60 Klemme X30/8, udgang for at vaelge
den veerdi, der skal vises.

Styreord (CTW), der modtages fra busmasteren.
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[1682]
[1684]
[1685]
[1686]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]

[1890]
[1891]
[1892]
[1893]
[3019]
[3401]
[3402]
[3403]
[3404]
[3405]
[3406]
[3407]
[3408]
[3409]
[3410]
[3421]
[3422]
[3423]
[3424]
[3425]
[3426]
[3427]
[3428]
[3429]
[3430]
[3440]
[3441]
[3450]
[3451]
[3452]
[3453]
[3454]
[3455]
[3456]
[3457]
[3458]

Fieldbus-REF. 1
Komm.-optionsstatusord
FC-port, CTW 1

FC-port, REF 1
Alarmord

Alarmord 2
Advarselsord
Advarselsord 2

Udv. statusord

Process PID-fejl
Process PID-udgang
Process PID-bgjleudgang

Danfiss

Primeer referenceveerdi sendt med styreordet fra busmasteren.
Udvidet statusord for fieldbus-kommunikationsoption.

Styreord (CTW), der modtages fra busmasteren.

Statusord (STW), sendt til busmasteren.

En eller flere alarmer i en Hex-kode.

En eller flere alarmer i en Hex-kode.

En eller flere advarsler i en Hex-kode.

En eller flere advarsler i en Hex-kode.

En eller flere statusbetingelser i en hex-kode.

Process PID-forst.skaleringsudg.

Wobbledeltafrekv. skalering
PCD 1 skriv til MCO
PCD 2 skriv til MCO
PCD 3 skriv til MCO
PCD 4 skriv til MCO
PCD 5 skriv til MCO
PCD 6 skriv til MCO
PCD 7 skriv til MCO
PCD 8 skriv til MCO
PCD 9 skriv til MCO
PCD 10 skriv til MCO
PCD 1 udlzes fra MCO
PCD 2 udlzes fra MCO
PCD 3 udlees fra MCO
PCD 4 udlees fra MCO
PCD 5 udlzes fra MCO
PCD 6 udlees fra MCO
PCD 7 udlzes fra MCO
PCD 8 udlees fra MCO
PCD 9 udlzes fra MCO
PCD 10 udlzes fra MCO
Digitale indg.

Digitale udg.

Faktisk pos.

@nsket position
Faktisk masterposition
Slave-indeksposition
Master-indeksposition
Kurveposition
Sporingsfejl
Synkroniseringsfejl

Faktisk hast.
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[3459] Faktisk master-hast.
[3460] Synkroniseringsstatus
[3461] Aksestatus

[3462] Programstatus

[3464] MCO 302-status

[3465] MCO 302-styring

[3470] MCO-alarmord 1

[3471] MCO alarmord 2

[9913] Klartid

[9914] Paramdb-forespgrgsler i kg

[9920]  HS-temp. (PC1)
[9921]  HS-temp. (PC2)
[9922]  HS-temp. (PC3)
[9923]  HS-temp. (PC4)
[9924]  HS-temp. (PC5)
[9925]  HS-temp. (PC6)
[9926]  HS-temp. (PC7)
[9927]  HS-temp. (PC8)

0-21 Displaylinje 1,2, lille
Option: Funktion:

[1614] *  Motorstrgm Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, midterste position. Optionerne er de samme
som for par. 0-20.

0-22 Displaylinje 1,3, lille

Option: Funktion:
[1610] *  Effekt [kW] Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 1, hgjre position. Optionerne er de samme som
for par. 0-20.

0-23 Displaylinje 2, stor
Option: Funktion:

[1613]*  Frekvens Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 2. Optionerne er de samme som for par. 0-20.

0-24 Displaylinje 3, stor

Veelg en variabel, som skal vises i displayet i linje 3.

Option: Funktion:
[1502] *  KkWh-teeller

Optionerne er de samme som for par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille.

0-25 Min personlige menu

Range: Funktion:
Application [0 -9999 ]
dependent*
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3.2.5 0-3*LCP Tilpas. udlzes.

M 3 Parameterbeskrivelser

Det er muligt at tilpasse displayets elementer til forskellige formdl: *Tilpasset udlaesning. Veerdi proportional med hastighed (lineaer, kvadrat eller kubik
afhaengigt af enhedsvalget i par. 0-30 £nhed for tilpasset udlaesning) *Displaytekst. Tekststreng lagret i en parameter.

Tilpasset udleesning

Den beregnede vaerdi, som skal vises, er baseret pd indstillingerne i par. 0-30 £nhed for tilpasset udlaesning, par. 0-31 Tilpasset udlaes. min.vaerdi (kun
lineaer), par. 0-32 Tijpasset udlaes. maks.vaerd), par. 4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN], par. 4-14 Motorhastighed, hgj graense [Hz] og faktisk

hastighed.

Tilpasset udlesning (verdi)
P 16-09

Tilpasset udlesnings—
enhed P 0-30

130BT105.11

Maks.—vardi
P 0-32

Min.—verdi
Kun linecre
enheder

P 0-31

Motorhastighed

) Motorhastighed,
sv] rense

h
P 4-13 Eo/mN)
P 4-14 (Hz)

Forholdet afhaenger af typen af den enhed, der er valgt i par. 0-30 £Enhed for tipasset udleesning:

Enhedstype

Hastighedsforhold

Uden dimensioner

Lineaer

Hastighed

Gennemstrgmning, volumen

Gennemstrgmning, masse

Hastighed

Leengde

Temperatur

Tryk

Kvadratisk

Effekt-

Kubisk

0-30 Enhed for brugerdef. udlaesn.

Option:

[0] * Ingen

[1] %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] omdr./min.
[12] PULS/s

MG.33.

Funktion:

Det er muligt at programmere en parameter, der skal vises i displayet p& LCP. Veerdien vil have et
linezert, kvadratisk eller kubisk forhold til hastighed. Dette forhold afhaenger af den valgte enhed
(se ovenstdende tabel). Den faktiske beregnede veerdi kan laeses i par. 16-09 Tijpas. udlzes. og/
eller vises i displayet ved valg af Tilpasset udleesning [16-09] i par. 0-20 Displaylinje 1,1, lille til
par. 0-24 Displaylinje 3, stor.
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[20] I/s

[22] I/tim

[24] m3/min

[30] kg/s

[32] ka/tim

[34] t/tim

[41] m/min

[60] °C

[71] bar

(73] kPa

[80] kw

[121] gal/s

[123] gal/tim

[125] fod3/s

[127] fod3/tim

[131] pund/min

[140] fod/s

[145] ft

[170] psi

[172] tom.vandsgjle(rel.)

[180] HK

0-31 Min.-vaerdi f. brugerdef. udlaesning
Range: Funktion:
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Danfiss

3 Parameterbeskrivelser

maks.veerdi

0-32 Tilpasset udlzes.
Range:

100.00 Cu- [Application dependant]
stomRea-
doutUnit*

3.2.6 LCP Tastatur, 0-4*

Funktion:

Denne parameter indstiller maks.-vaerdien, der skal vises, ndr motorens hastighed har ndet den
indstillede veerdi for par. 4-13 Motorhastighed, hoj graense [O/MIN] eller par. 4-14 Motorhastighed,
haj graense [Hz] (afhaenger af indstilling i par. 0-02 Motorhastighedsenhed).

Aktiver, deaktiver og beskyt adgangskoden pd individuelle taster pa LCP.

0-40 [Hand on]-tast pa LCP

Option:
[0]

(11
[2]

Deaktiveret
Aktiveret

Adgangskode

(3]
[4]
[5]
[6]

Funktion:

Ingen funktion
[Hand on]-tasten aktiveret

Undgd uautoriseret start i Hand-tilstand. Hvis par. 0-40 [Hand on]-tast p& LCPer indeholdt i Min
personlige menu, defineres adgangskoden i par. 0-65 Pers. menu-adgangskode. Hvis ikke skal ad-
gangskoden angives i par. 0-60 Hovedmenu-adgangskode.

0-41 [Off]-tast pa LCP

Option:

[0] Deaktiveret

[1]* Aktiveret

[2] Adgangskode

[3] Hand ikke akt./akt.

[4] H ik akt/akt m. adg.k

Funktion:

Undg@r utilsigtet standsning af frekvensomformeren.

Undgér uautoriseret stop. Hvis par. 0-41 [Off]-tast p& LCP er indeholdt i Kvikmenuen, defineres
adgangskoden i par. 0-65 Kvikmenuadgangskode.

0-42 [Auto on] tast pd LCP
Option:

[0] Deaktiveret

[1] * Aktiveret

[2] Adgangskode

[3] Hand ikke akt./akt.

[4] H ik akt/akt m. adg.k

0-43 [Reset]-tast pd LCP

Option:

[0] Deaktiveret

[1]* Aktiveret

[2] Adgangskode

[3] Hand ikke akt./akt.

[4] H ik akt/akt m. adg.k

Funktion:

undgé utilsigtet start af frekvensomformeren i automatisk tilstand.

Undgér uautoriseret start i automatisk tilstand. Hvis par. 0-42 [Auto on] tast p4 LCP er indeholdt i
Kvikmenuen, defineres adgangskoden i par. 0-65 Kvikmenuadgangskode.

Funktion:
Undg@r tilfeeldig nulstilling af alarm.

Undgér uautoriseret nulstilling. Hvis par. 0-43 /Reset]-tast p& LCP er indeholdt i Kvikmenuen, defi-
neres adgangskoden i par. 0-65 Kvikmenuadgangskode.

41
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3.2.7 0-5* Kopier/gem

Kopier parameterindstillinger mellem opsaetninger til/fra LCP.

0-50 LCP-kopi

Option: Funktion:

[0] * Ingen kopi

[1] Alle til LCP Kopierer alle parametre i alle opseaetninger fra frekvensomformerens hukommelse til LCP-hukom-
melsen.

[2] Alle fra LCP Kopierer alle parametre i alle opsaetninger fra LCP-hukommelsen til frekvensomformerens hukom-
melse.

[3] Stgrr.-uafh fra LCP Kopier kun de parametre, der er uafhaengige af motorstgrrelsen. Den sidste valgmulighed kan bru-

ges til at programmere flere frekvensomformere med samme funktion uden at sendre motordata.

[4] Fil fra MCO til LCP
[5] Fil fra LCP til MCO
[6] Data from DYN to LCP
[71 Data from LCP to DYN

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

0-51 Opsaetningskopi

Option: Funktion:
[0] * Ingen kopi Ingen funkt.
[1] Kopier t. ops. 1 Kopierer alle parametre i den aktuelle programmeringssetup (defineret i par. 0-11 Progr.opsaet-

ning) til opsaetning 1.

[2] Kopier t. ops. 2 Kopierer alle parametre i den aktuelle programmeringssetup (defineret i par. 0-11 Progr.opsaet-
ning) til opsaetning 2.

[3] Kopier t. ops. 3 Kopierer alle parametre i den aktuelle programmeringssetup (defineret i par. 0-11 Progr.opsaet-
ning) til opsaetning 3.

[4] Kopier t. ops. 4 Kopierer alle parametre i den aktuelle programmeringssetup (defineret i par. 0-11 Progr.opsaet-
ning) til opsaetning 4.

[9] Kopier til alle Kopierer parametrene i den aktuelle opsaetning til hver enkelt af opsaetning 1 til 4.

3.2.8 0-6* Adgangskode

Definer adgangskode-adgang til menuer.

0-60 Hovedmenu-adgangskode

Range: Funktion:

100 N/A* [0 - 999 N/A] Definerer den adgangskode, der bruges til at f& adgang til hovedmenuen via tasten [Main Menu].
Hvis par. 0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode er indstillet til Fuld adgang [0], ignoreres
denne parameter.
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0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode

Option:
[o] *

(1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]

Fuld adgang

LCP: ingen adg.
LCP: ingen adg.
Bus: skrivebesk.
Bus: ingen adg.
Alt: skrivebesk.

Alt: ingen adgang

Funktion:

Deaktiverer adgangskoden, der er defineret i par. 0-60 Hovedmenu-adgangskode.
Forebyg uautoriseret redigering af parametre i hovedmenuen.

Forebyg uautoriseret visning og redigering af parametre i hovedmenuen.
Skrivebeskyttede funktioner for parametre pa fieldbus og/eller FC-standardbus.
Adgang til parametre er ikke tilladt via fieldbus og/eller FC-standardbus.
Skrivebeskyttelsesfunktioner for parametre p& LCP, fieldbus eller FC-standardbus.

Ingen adgang fra LCP, fieldbus eller FC-standardbus er tilladt.

Hvis Fuld adgang [0] veelges, ignoreres parametrene par. 0-60 Hovedmenu-adgangskode, par. 0-65 Pers. menu-adgangskode og par. 0-66 Adgang til

pers. menu u/ adgangskode.

0-65 Kvikmenuadgangskode

Range:
200*

[-9999 - 9999 ]

Funktion:

Angiv den adgangskode, der skal bruges for at f& adgang til kvikmenuen via tasten [Quick Menu].
Hvis par. 0-66 Adgang til kvikmenu uden adgangskode er indstillet til Fu/d adgang [0], ignoreres
denne parameter.

0-66 Adgang til kvikmenu uden adgangskode

Option:
(o] *

(1]
[2]
[3]
[4]
[3]
[6]

Fuld adgang

LCP: ingen adg.
LCP: ingen adg.
Bus: skrivebesk.
Bus: ingen adg.
Alt: skrivebesk.

Alt: ingen adgang

Funktion:

Deaktiverer adgangskoden, der er defineret i par. 0-65 Kvikmenuadgangskode.
Forebygger uautoriseret redigering af kvikmenu-parametre.

Forebygger uautoriseret visning og redigering af kvikmenu-parametrene.
Skrivebeskyttede funktioner for parametre pd fieldbus og/eller FC-standardbus.
Adgang til parametre er ikke tilladt via fieldbus og/eller FC-standardbus.
skrivebeskyttelsesfunktioner for parametre pd LCP, fieldbus eller FC-standardbus.

Ingen adgang fra LCP, fieldbus eller FC-standardbus er tilladt.

Hvis par. 0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode er indstillet til Fuld adgang [0], ignoreres denne parameter.

0-67 Adgang med bus-adgangskode

Range:
0*

[0-9999 ]

Funktion:

Ved at skrive til denne parameter kan brugere I&se frekvensomformeren op fra bus/ MCT10.
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3.3 Parametre: Belastning og motor
3.3.1 1-0* Generelle indstillinger

Definer, om frekvensomformeren skal kgre i hastighedstilstand eller i momenttilstand; og om den interne PID-styring skal vaere aktiv el. €j.

1-00 Konfigurationstilstand

Option: Funktion:

Veelg applikationsstyreprincippet, der skal anvendes, ndr en fjernreference (dvs. via analog indgang
eller fieldbus) er aktiv. En fjernreference kan kun vaere aktiv, ndr par. 3-13 Referencesteder indstillet
til [0] eller [1].

[o] * Hast. &ben slgjfe Aktiverer hastighedsstyring (uden feedbacksignal fra motoren) med automatisk slipkompensering,
der sikrer naesten konstant hastighed ved varierende belastninger.
Kompensationerne er aktive, men kan fravaelges efter behov i par.-gruppen 1-0* Belastning/Motor.

[1] Hast. lukket slgjfe Aktiverer encoderfeedback fra motoren. Opné fuldt holdemoment ved 0 O/MIN.
Opret et feedbacksignal og indstil PID-hastighedsstyringen for at opnd forgget hastighedsngjagtig-
hed.

[2] Moment Slutter feedbacksignal for encoderhastighed til encoderindgangen. Kan kun vaelges med optionen

"Flux med motorfeedback", par. 1-01 Motorstyringsprincip.

[3] Proces Muligger anvendelse af processtyring i frekvensomformeren. Parametrene for processtyring indstil-
les i par.-grupperne 7-2* og 7-3*.

[4] Moment 8ben slgjfe Aktiverer brug af moment &ben slgjfe i VVC*-tilstand (par. 1-01 Motorstyringsprincip). Moment-PID-
parametrene indstilles i par.-gruppe 7-1*.

[5] Wobble Aktiverer wobble-funktion i par. 30-00 til 30-19.

[6] Overfladewinder Aktiverer overfladewinderstyringsspecifikke parametre i parametergruppe 7-2* og 7-3*.
[7] Udvidet PID-hast. AS Specifikke parametre i gruppe 7-2* til 7-5*.

[8] Udvidet PID-hast. LS Specifikke parametre i gruppe 7-2* til 7-5*.

Option: Funktion:

Veelg hvilket motorstyreprincip, der skal anvendes.

[0] * u/f speciel motortilstand for parallelt tilknyttede motorer i specielle motorapplikationer. Nar U/f er valgt,
kan styreprincipperne redigeres i par. 1-55 U/f-karakteristik - U og par. 1-56 U/f-karakteristik - F.

[1] WC+ Voltage Vector Control (VVC)-princip, der passer til de fleste applikationer. Hovedfordelen ved drift
med VVCPs er, at den anvender en robust motormodel.

[2] Flux uden fgler Flux vectorstyring uden encoderfeedback til enkel installation og robusthed overfor pludselige be-
lastningsaendringer.

[3] Flux m. motorfeedb. meget hgj hastighedspraecision og momentstyring, der passer til de mest kraevende applikationer.

Generelt opnds den bedste akselydeevne i de to Flux Vector-styretilstande Flux sensorless [2] og Flux med encoderfeedback [3].

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
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1-02 Flux-motorfeedbackkilde

Option: Funktion:
Veelg den graenseflade, hvor der skal modtages feedback fra motoren.
[0] Motorfeedb. P1-02
[1] * 24 V-encoder A- og B-kanalencoder, som kun kan tilsluttes de digitale indgangsklemmer 32/33. Klemmerne 32/33
skal programmeres til /ngen funktion.
[2] MCB 102 Encodermoduloption, som kan konfigureres i parametergruppe 17-1*
Denne parameter findes kun i FC 302.
[3] MCB 103 Valgfrit resolver-graenseflademodul, som kan konfigureres i parametergruppe 17-5*
[5] MCO-encoder 2 encodergraenseflade 2 af den valgfrie programmerbare motion-styreenhed MCO 305.
[6] Analog indgang 53
[7] Analog indgang 54
[8] Frekvensindgang 29
[9] Frekvensindgang 33

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

1-03 Momentkarakteristikker

Option: Funktion:
Vzelg den pdkraevede momentkarakteristik.
VT og AEO er begge energibesparende handlinger.

[o] * Konstant moment Motorens akseleffekt yder et konstant moment ved variabel hastighedskontrol.

[1] Variabelt moment Motorens akseleffekt vil yde et variabelt moment ved variabel hastighedskontrol. Indstil det variable
momentniveau i par. 14-40 V7-niveau.

[2] Auto energioptim. Denne funktion optimerer automatisk energioptaget ved at minimere magnetisering og frekvens via
par. 14-41 Mindste magnetisering for AEO og par. 14-42 Mindste AEO-frekvens.
[5] Constant Power Funktionen giver en konstant effekt i feltsveekningsomrddet. Formlen er som fglger:

p _ Moment x O/MIN
konstant — 9550

Dette valg kan veere utilgeengeligt afhaengigt af frekvensomformerkonfigurationen.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

1-04 Overbelastningstilstand

Option: Funktion:
[o] * Hgijt moment Tillader op til 160 % over moment.
[1] Normalt moment Overdimensioneret motor mulighed for op til 110 % moment.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

1-05 Lokal konfigurationstilstand

Option: Funktion:

Veelg, hvilken applikationskonfigurationstilstand (par. 1-00 Konfigurationstilstand), dvs. hvilket ap-
plikationskonfigurationsprincip, der skal anvendes, nér en lokal (LCP) reference er aktiv. En lokal
reference kan kun veere aktiv, n8r par. 3-13 Referencested er indstillet til [0] eller [2]. Den lokale
reference er som standard kun aktiv i Hand-tilstand.

[0] Hast., &ben slgjfe
[1] Hast., lukket slgjfe
[2] * Som tilst.-par. 1-00
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1-06 Clockwise Direction
Denne parameter definerer termen "hgjredrejende", der svarer til LCP-retningspilen. Brugt til let aendring af rotationsretning p& akslen uden at bytte
motorledninger. (Gyldig fra SW-version 5.84)

Option: Funktion:

[0] * Normal Motorakslen er hgjredrejende, nér frekvensomformeren er tilkoblet U -> U; V -> V og W -> W til
motor.

[1] Inverse Motorakslen er venstredrejende, ndr frekvensomformeren er tilkoblet U -> U; V -> V og W -> W til
motor.

Denne parameter kan ikke aendres, mens motoren kgrer.

3.3.2 1-1* Motorvalg

Parametergruppe til indstilling af generelle motordata.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

1-10 Motorkonstruktion
Option: Funktion:
Veelg motorkonstruktionstype.

[o] * Asynkron For asynkrone motorer.

[1] PM, ikke-udpraeg.SPM For permanentmagnetmotorer (PM).
Bemazerk, at PM-motorer inddeles i to grupper med overflademonterede (ikke-udpreegede) el. ind-
vendige magneter (udpraegede).

Motorkonstruktionen kan vaere asynkron motor eller permanentmagnetmotor (PM).

3.3.3 1-2* Motordata

Parametergruppe 1-2* bestér af indtastningsdata fra den tilsluttede motors typeskilt.
Parametrene i parametergruppe 1-2* kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

NB!
AEndring af veerdien af disse parametre pdvirker indstillingen af andre parametre.

1-20 Motoreffekt [kW]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

1-21 Motoreffekt [HK]
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-22 Motorspaending
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*
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1-23 Motorfrekvens

Range: Funktion:
Application  [20 - 1000 Hz] Min. - maks. motorfrekvens: 20 - 1000 Hz
dependent* Vzelg den motorfrekvensveerdi, der fremgdr af motorens typeskiltdata. Hvis der veelges en anden

veerdi end 50 Hz eller 60 Hz, er det ngdvendigt at tilpasse de belastningsuafhaengige indstillinger i
par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand til par. 1-53 Modelskiftefrekvens. Ved 87 Hz-drift med
230/400 V-motorer skal typeskiltdataene indstilles til 230 V/50 Hz. Tilpas par. 4-13 Motorhastighed,
haj graense [O/MIN] og par. 3-03 Maksimumreference til 87 Hz-applikationen.

1-24 Motorstrom
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

1-25 Nominel motorhastighed

Range: Funktion:
Application  [10 - 60000 RPM] Indtast den nominelle motorhastighed, som fremg8r af motorens typeskiltdata. Dataene bruges til
dependent* beregning af motorkompensering.

NB!
Motorhastigheden skal altid veere lavere end den synkrone motorhastighed

1-26 Kont. nominelt motormoment

Range: Funktion:
Application  [0.1 - 10000.0 Nm] Indtast vaerdien fra motorens typeskiltdata. Standardvaerdien svarer til den nominelle udgangsef-
dependent* fekt. Denne parameter er tilgaengelig, ndr par. 1-10 Motorkonstruktion er indstillet til PM, ikke-

udpraegede SPM[1], dvs. parameteren kun er gyldig til PM- og ikke-udpraegede SPM-motorer.

1-29 Automatisk motortilpasning (AMA)
Option: Funktion:

AMA-funktionen optimerer motorens dynamiske ydeevne ved automatisk optimering af de avance-
rede motorparametre (par. 1-30 Statormodstand (Rs) til par. 1-35 Hovedreaktans (Xh)), nér mo-
toren stdr stille.

Aktiver funktionen AMA ved at trykke p& [Hand on], ndr der er valgt [1] eller [2]. Se ogsa afsnittet
Automatisk motortilpasning i Design Guide. Efter et normalt gennemlgb viser displayet: "Tryk pd
[OK] for at afslutte AMA". Efter aktivering af [OK]-tasten er frekvensomformeren klar til drift.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

[0] * Ikke aktiv

[1] Kompl.motortilp.til Udfgrer AMA af statormodstanden Rs, rotormodstanden R, statorlaekreaktansen Xi, rotorlaekreak-
tansen X2 og hovedreaktansen Xn. Vaelg ikke denne mulighed, hvis der benyttes et LC-filter imellem
frekvensomformeren og motoren.
FC 301: Den komplette AMA omfatter ikke Xn-maling af FC 301. I stedet bestemmes vaerdien Xn
ud fra motordatabasen. Rs er den bedste justeringsmetode (se 1-3* Av. Motor Data).

[2] Red. mot.tilpas. til Udfgrer kun begraenset AMA statormodstanden Rs i systemet.

Bemaerk:

. For at opnd den bedste tilpasning af frekvensomformeren skal AMA kgres pa en kold motor.
3 AMA kan ikke udfgres, mens motoren kgrer.

. AMA kan ikke udfgres pd permanent magnetiserede motorer.

MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 47



3 Parameterbeskrivelser M FC 300 Programming Guide

NB!
Det er vigtigt at indstille motorpar. 1-2* korrekt, da de er en del af AMA-algoritmen. En AMA skal udfgres for at opnd optimal dynamisk
motorydeevne. Den kan vare op til 10 minutter afhaengigt af motorens effektklassificering.

NB!
Undgé at generere eksternt moment under udfgrelse af AMA.

NB!
Hvis en af indstillingerne i par. 1-2* aendres, par. 1-30 Statormodstand (Rs) til par. 1-39 Motorpoler, skifter de avancerede motorpa-
rametre tilbage til fabriksindstillingen.

NB!
AMA arbejder uden problemer pd en motorstgrrelse mindre, arbejder typisk pd to motorstgrrelser mindre, sjeeldent pa tre stgrrelser
mindre og aldrig pa fire stgrrelser mindre. Vaer opmaerksom pa, at ngjagtigheden af den mélte motordata er darligere, ndr du arbejder

2, 2 2 2

p& motorer, der er mindre end den nominelle VLT-stgrrelse.

3.3.4 1-3* Av. motordata

Parametre til angivelse af motorens avancerede data. Motordataene i par. 1-30 Statormodstand (Rs) til par. 1-39 Motorpoler skal passe til den aktuelle
motor, for at motoren kan fungere optimalt. Fabriksindstillingerne er tal, som er baseret pd almindelige motorparameterveerdier fra normale standard-
motorer. Hvis motorparametrene ikke indstilles korrekt, kan der opsta fejl i frekvensomformersystemet. Hvis motordataene er ukendte, anbefales det at
udfgre en AMA (automatisk motortilpasning). Se afsnittet Automatisk motortijpasning i Design Guide. AMA-sekvensen tilpasser alle motorparametre
undtagen rotorens inertimoment og jerntabsmodstanden (par. 1-36 Jerntabsmodstand (Rfe)).

Par. 1-3* og par. 1-4* kan ikke sendres, mens motoren kgrer.

P 1-30 P1-33 P 1-34
ﬂ> Rs X15 X'25

O

Tllustration 3.1: Motorkurveblad svarende til en asynkron motor

130BA065.13
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1-30 Statormodstand (Rs)
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-31 Ankermodstand (Rr)
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-33 Statorlaekreaktans (X1)
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-34 Ankerlaekreaktans (X2)
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-35 Hovedreaktans (Xh)
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-36 Jerntabsmodstand (Rfe)
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-37 d-akseinduktans (Ld)
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-39 Motorpoler

Range: Funktion:
Application [2 - 100 ] Indtast antallet af motorpoler.
dependent*
Poler ~nNn@ 50 Hz ~nNn@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

1 tabellen vises antallet af poler for normale hastighedsomrader for diverse motortyper. Definer motorer, der er konstrueret til andre frekvenser, separat.
Den angivne motorpolvaerdi skal vaere lige, fordi tallet henviser til det totale polantal og ikke polpar. Frekvensomformeren gennemfgrer den indledende
indstilling af par. 1-39 Motorpoler p& grundlag af par. 1-23 Motorfrekvens og par. 1-25 Nominel motorhastighed.

1-40 Modelektromot.kraft v. 1000 O/MIN
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*
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1-41 Motorvinkelforskydning

Range: Funktion:

0* [-32768 - 32767 ] Indtast den korrekte forskydningsvinkel mellem PM-motoren og indekspositionen (enkelt omdrej-
ning) for den monterede encoder eller resolver. Vaerdiomradet pd 0-32768 svarer til 0-2 * pi (radi-
aner). Opnd forskydningsvinkelvaerdien: P&fgr DC-holdestrom efter start af frekvensomformeren,
og indtast veerdien i par. 16-20 Motorvinkeli denne parameter.

Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 1-10 Motorkonstruktion er indstillet til PM, ikke-udpraegede
SPM[1] (permanent magnetmotor).

3.3.5 1-5* Belast.-uafh. indst. indstilling

Parametre til indstilling af motorens belastningsuafhaengige indstillinger.

1-50 Motormagnetisering ved stilstand

Range: Funktion:

100 %* [0 - 300 %] Benyt denne parameter sammen med par. 1-51 Min. hast. v. normal magnet. [O/MIN]til at opnd
en anden termisk belastning p& motoren, ndr der keres med lav hastighed.
Indtast en vaerdi i procent af den nominelle magnetiseringsstrgm. Hvis indstillingen er for lav, kan
dette medfgre reduceret moment pd motorakslen.

Mag. strem
100% —
|
Par.1-50 /i
|
}
Par.1-51 Hz
130BA045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Min. hast. v. normal magnet. [0O/MIN]

Range: Funktion:
Application  [10 - 300 RPM] Indstil den gnskede hastighed for normal magnetiseringsstrgm. Hvis hastigheden indstilles lavere
dependent* end motorens sliphastighed, vil par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand og par. 1-51 Min. hast.

v. normal magnet. [O/MIN] veere uden betydning.
Anvend denne parameter sammen med par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand. Se tegning for
par. 1-50 Motormagnetisering ved stilstand.

1-52 Min. hast. v. normal magnet. [Hz]
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-53 Modelskiftefrekvens
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-54 Voltage reduction in fieldweakning
Range: Funktion:

0 Vv* [0-100V] Veerdien for denne parameter reducerer den maksimale spaending, der er tilgaengelig for motorens
flux i feltsvaekning, hvilket giver mere spaending til momentet. Vaer opmaerksom pd, at en for hgj
veerdi kan give stall-problemer ved hgj hastighed.
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1-55 U/f-karakteristik - U

Range: Funktion:
Application [0.0 - 1000.0 V] Indtast spaendingen ved hvert af frekvenspunkterne for manuelt at definere en U/f-karakteristik,
dependent* der svarer til motoren.

Frekvenspunkterne defineres i par. 1-56 U/f-karakteristik - F.
Denne parameter er en array-parameter [0-5], og der er kun adgang til denne, nér
par. 1-01 Motorstyringsprincip er indstillet til {/f[0].

1-56 U/f-karakteristik - F
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

Motorspaending 130BA166.10
Parameter 1-55 [x]

A
1555 ——— — —— —— — — — — — —
1-55[4]f — — — — — — — — — —
1553 — — — — — — —

1-55[2] — — — —
1-55[1]— — I
1-55[0] |
l -
1-56  1-56  1-56 1-56  1-56 1-56
[0] [1] [2] [3] [4] [5]

Udgangsfrekvens
Parameter 1-56 [x]

1-58 Flystart Test Pulses Current
Range: Funktion:

100 %* [0 - 200 %] Reguler procentdelen af magnetiseringsstrgmmen.

1-59 Flystart Test Pulses Frequency
Range: Funktion:

100 %* [0 - 500 %] Reguler procentdelen af frekvensen af testimpulserne.
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3.3.6 1-6* Belastn.-afh. indstilling indstilling

Parametre til justering af belastningsafhaengige motorindstillinger.

1-60 Belastningskomp. ved lav hastighed

Range: Funktion:

100 %* [0 - 300 %] Indtast den procentuelle veerdi for at kompensere for spaendingen i forhold til belastningen, nér
motoren kgrer ved lav hastighed, og opnd optimal U/f-karakteristik. Motorstgrrelsen bestemmer det
frekvensomrdde, inden for hvilket denne parameter er aktiv.

Motorstgrrelse | Skift
0,25 - 7,5 kW |< 10 Hz

Um

Par.1-60 Par.1-61

130RA04A 11

100%-

0%

Frekvensskift Udgangs—
frekvens

1-61 Belastningskomp. ved hgj hast.

Range: Funktion:

100 %* [0 - 300 %] Indtast den procentuelle veerdi for at kompensere spaendingen i forhold til belastningen, nar mo-
toren kgrer ved hgj hastighed, og opnd optimal U/f-karakteristik. Motorstgrrelsen bestemmer det
frekvensomrade, inden for hvilket denne parameter er aktiv.

Motorstgrrelse | skift
0,25 - 7,5 kW [> 10 Hz

1-62 Slipkompensering

Range: Funktion:
Application [-500 - 500 %] Indtast %-vaerdien for slipkompensering for at kompensere for tolerancer i veerdien nw,n. Slipkom-
dependent* pensering beregnes automatisk, dvs. pd basis af den nominelle motorhastighed nu;.

Denne funktion er ikke aktiv, ndr par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til Hastighed med
lukket slgjfe [1] eller Moment [2] Momentstyring med hastighedsfeedback, eller nér par. 1-01 Mo-
torstyringsprincip er indstillet til ¢/f[0] speciel motortilstand.

1-63 Slipkompenseringstidskonstant

Range: Funktion:
Application  [0.05 - 5.00 s] Indtast slipkompenseringens reaktionshastighed. En hgj vaerdi giver en langsom reaktion, mens en
dependent* lav veerdi giver en hurtig reaktion. Hvis der opstdr lavfrekvensresonansproblemer, anvendes en

lzengere tidsindstilling.
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1-64 Resonansdampning
Range: Funktion:

100 %* [0 - 500 %] Indtast resonansdaempningsveerdien. Indstil par. 1-64 Resonansdaempning og par. 1-65 Resonans-
daemp.tidskonstant for at eliminere resonansproblemer ved hgje frekvenser. For at reducere reso-
nansoscillering forgges veerdien af par. 1-64 Resonansdeempning.

1-65 Resonansdamp.tidskonstant

Range: Funktion:

5 ms* [5 - 50 ms] Indstil par. 1-64 Resonansdaempning og par. 1-65 Resonansdaemp.tidskonstant for at eliminere
resonansproblemer ved hgije frekvenser. Indtast den tidskonstant, der giver den bedste deempning.

1-66 Min. strem ved lav hastighed
Range: Funktion:

100 %* [Application dependant] Indtast den mindste motorstrgm ved drift ved lav hastighed, se par. 1-53 Modelskiftefrekvens. For-
ggelse af denne strgm forbedrer motormomentet ved lav hastighed.
Par. 1-66 Min. strom ved lav hastighed er kun aktiveret, ndr par. 1-00 Konfigurationstilstand =
Hastighed 8ben sigjfe [0]. Frekvensomformeren kerer med konstant strgm gennem motoren for
hastigheder under 10 Hz.
N&r hastigheden er over 10 Hz, styres frekvensomformerens motor af motorens flux-model.
par. 4-16 Momentgraense for motordriftog/eller par. 4-17 Momentgraense for generatordriftjusterer
automatisk par. 1-66 Min. strom ved lav hastighed. Parameteren med den hgjeste veerdi justerer
par. 1-66 Min. strom ved lav hastighed. Den aktuelle indstilling i par. 1-66 Min. strom ved lav ha-
stighed er sammensat af momentgenereringsstrdmmen og magnetiseringsstrgmmen.
Eksempel: Indstil par. 4-16 Momentgraense for motordrift til 100 %, og indstil par. 4-17 Moment-
graense for generatordrift til 60 %. par. 1-66 Min. strom ved lav hastighed indstilles automatisk til
ca. 127 % afhaengigt af motorens stgrrelse.
Denne parameter findes kun i FC 302.

1-67 Belastningstype

Option: Funktion:
[0] * Passiv belastning For transportband og ventilator- og pumpeapplikationer.
[1] Aktiv belastning Til haeve-/saenkeapplikationer. Hvis aktiv belastning [1] er valgt, skal par. 1-66 Min. strom ved lav

hastighed indstilles til et niveau, der svarer til det maksimale moment.

Denne parameter findes kun i FC 302.

1-68 Minimuminerti
Range: Funktion:
Application  [Application dependant]

dependent*

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

1-69 Maksimuminerti
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

3.3.7 1-7* Startjusteringer

Parametre til indstilling af specielle startfunktioner for motoren.

MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

53



3 Parameterbeskrivelser Mﬁ FC 300 Programming Guide

1-71 Startforsink.

Range: Funktion:

0.0 s* [0.0 - 10.0 s] Denne par. henviser til startfunktionen, der veelges i par. 1-72 Startfunktion.
Indtast den pdkraevede forsinkelsestid, fgr acceleration pdbegyndes.

Option: Funktion:

Veelg startfunktionen under startforsinkelse. Denne parameter er sammenksedet med
par. 1-71 Startforsink..

[0] DC-hold/fors.-tid P&fgrer motoren en DC-holdestrgm (par. 2-00 DC-holdestrom) i startforsinkelsestiden.

[1] DC-bremse/fors.-tid P&fgrer motoren en DC-bremsestrgm (par. 2-01 DC-bremsestrom) i startforsinkelsestiden.

[2] * Frilgb/forsink.-tid Motor i frilgb i startforsinkelsestiden (vekselretter slukket).

[3] Starthast ur Kun mulig med VVC+Avanceret vektorstyring.
Tilslut funktionen beskrevet i par. 1-74 Starthastighed [O/MIN] og par. 1-76 Startstrom i startfor-
sinkelsestiden.

Uanset hvilken veerdi referencesignalet anvender, vil udgangshastigheden anvende indstillingen for
starthastighed i par. 1-74 Starthastighed [O/MIN] eller par. 1-75 Starthastighed [Hz], og udgangs-
strgmmen svarer til indstillingen for startstréammen i par. 1-76 Startstrom. Denne funktion anvendes
typisk til haeve-/seenkeapplikationer uden kontraveegt og szerligt i applikationer med konusmotor,
hvor start forlgber med uret efterfulgt af omdrejning i referenceretningen.

[4] Horisontal drift Kun mulig med VVC+Avanceret vektorstyring.
For at anvende den funktion, der er beskrevet i par. 1-74 Starthastighed [O/MIN] og
par. 1-76 Startstrom under startforsinkelsestiden. Motoren roterer i referenceretningen. Hvis refe-
rencesignalet svarer til nul (0), ignoreres par. 1-74 Starthastighed [O/MIN], og udgangshastighe-
den svarer til nul (0). Udgangsstrgmmen svarer til indstillingen af startstrgmmen i par. 1-76 Starts-
trom.

[5] VVC+/Flux med uret for den funktion, der kun er beskrevet i par. 1-74 Starthastighed [O/MIN]. Startstremmen beregnes
automatisk. Denne funktion benytter kun starthastigheden i startforsinkelsestiden. Uanset hvilken
veerdi referencesignalet anvender, vil udgangshastigheden svare til indstillingen for starthastighed
i par. 1-74 Starthastighed [O/MIN]. Starthastighead/strom med uret [3] og WCplus/Flux med uret
[5], som typisk anvendes i haeve-/saenkeapplikationer. Starthastighed/strom i referenceretning [4]
benyttes specielt i applikationer med kontravaegt og horisontal bevaegelse.

[6] Haevmek. Bremsfrig. For brug af mekanisk bremsestyringsfunktioner, par. 2-24 Stopforsinkelse til par. 2-28 Boost-fak-
torforst.. Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 1-01 Motorstyringsprincip er indstillet til [3] Alux
my/motorfeedback (kun FC 302).

1-73 Indk. pa rot. mot.

Option: Funktion:

Denne funktion ggr det muligt at fange en motor, som roterer frit pd grund af et netudfald.
[0] * Deaktiveret Ingen funktion
[1] Aktiveret Ggr det muligt for frekvensomformeren at "fange" og styre en roterende motor.

Hvis par. 1-73 er aktiv, har par. 1-71 Startforsink. og par. 1-72 Startfunktion ingen funktion.
[2] Altid aktiveret

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

NB!
Denne funktion anbefales ikke til haeve-/saenkeapplikationer.

54 MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide Mﬁ 3 Parameterbeskrivelser

1-74 Starthastighed [0O/MIN]

Range: Funktion:
Application [0 - 600 RPM] Indstil en motorstarthastighed. Motorens udgangshastighed springer til denne veerdi efter startsig-
dependent* nalet. Indstil startfunktion i par. 1-72 Startfunktiontil [3], [4] el. [5], og indstil en startforsinkelsestid

i par. 1-71 Startforsink..

1-75 Starthastighed [Hz]
Range: Funktion:
Application  [Application dependant]

dependent*

1-76 Startstrgm
Range: Funktion:

0.00 A* [Application dependant] Visse motorer, som f.eks. konusankermotorer har behov for ekstra strgm/starthastighed for at fri-
gore rotoren. Dette ekstra boost opnds ved at indstille den ngdvendige strgm i par. 1-76 Starts-
trom. Indstil par. 1-74 Starthastighed [O/MIN]. Indstil par. 1-72 Startfunktion til [3] eller [4], og
indstil en startforsinkelsestid i par. 1-71 Startforsink..

Denne parameter kan bruges til haeve-/saenkeapplikationer (konusanker).

3.3.8 1-8* Stopjusteringer

Parametre til indstilling af specielle stopfunktioner for motoren.

1-80 Funktion ved stop
Option: Funktion:

Veelg frekvensomformerfunktionen efter afgivelse af en stopkommando, og efter at hastigheden er
rampet ned til indstillingerne i par. 1-81 Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN].

[0] * Frilgb Lader motoren rotere i fri tilstand. Motoren kobles fra frekvensomformeren.

[1] DC-hold P&fgrer motoren en DC-holdestrgm (Se par. 2-00 DC-holdestrom).

[2] Motorcheck Kontrollerer, om en motor er tilsluttet.

[3] Formagnetisering Opbygger et magnetisk felt, mens motoren er standset. Motoren kan nu generere en hurtig mo-

mentopbygning ved starten. Kun asynkrone motorer.

[4] DC-spaending U0

1-81 Min.-hast. for funktion v. stop [0/MIN]

Range: Funktion:
Application [0 - 600 RPM] Indstil den hastighed, som skal aktivere par. 1-80 Funktion ved stop.
dependent*

1-82 Min.-hastighed for funktion ved stop [Hz]
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-83 Praecis stopfunktion

Option: Funktion:
[0] * Praecist rampestop Opndr en hgj gentagelsesngjagtighed pad stoppunktet.
[1] Teellerstop m/nul Kgrer frekvensomformeren fra modtagelse af et pulsstartsignal, indtil antallet af brugerprogram-

merede pulser i par. 1-84 Taellervaerdi for praecist stop er modtaget ved indgangsklemme 29 eller
indgangsklemme 33.
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Et internt stopsignal aktiverer den normale rampe ned-tid (par. 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid,
par. 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid, par. 3-62 Rampe 3, rampe-ned-tid eller par. 3-72 Rampe 4,
rampe-ned-tid). Tellerfunktionen aktiveres (starter timingen) ved startsignalets kant (ndr det skifter
fra stop til start). Efter hvert praecist stop nulstilles det antal pulser, der er talt under nedrampningen
til 0 O/MIN.

[2] Teellerstop u/nul Samme som [1], men det antal pulser, der blev talt under nedrampningen til 0 O/MIN, traekkes fra
teellervaerdien i par. 1-84 Taellervaerdi for praecist stop.

[3] Hast.-komp stop Stopper pa preecist det samme punkt, uafhaengigt af den aktuelle hastighed, forsinkes stopsignalet
internt, ndr den aktuelle hastighed er lavere end den maksimale hastighed (indstillet i

par. 4-19 Maks. udgangsfrekvens).

[4] Kom kont. st. m/nul Samme som [3], men efter hvert praecist stop nulstilles det antal pulser, der er talt under ned-
rampningen til 0 O/MIN.

[5] Kom kont st. u/ nul Samme som [3], men det antal pulser, der blev talt under nedrampningen til 0 O/MIN, traekkes fra
teellerveerdien i par. 1-84 Taellervaerdi for praecist stop.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

1-84 Teellervaerdi for preecist stop

Range: Funktion:
100000* [0 - 999999999 ] Indtast den teellerveerdi, der skal bruges i den integrerede preecise stopfunktion, par. 1-83 Praecis
stopfunktion.

Den maksimale tilladte frekvens ved klemme 29 el. 33 er 110 kHz.

1-85 Hast.komp.fors. ved preec. stop

Range: Funktion:

10 ms* [0 - 100 ms] Indtast forsinkelsestiden for fglere, PLC'er osv. til brug i par. 1-83 Praecis stopfunktion. 1 hastig-
hedskompenseret tilstand har forsinkelsestiden ved forskellige frekvenser stor indflydelse p& stop-
funktionen.

3.3.9 1-9* Motortemperatur

Parametre til indstilling af temperaturbeskyttelsesfunktioner for motoren.

1-90 Termisk motorbeskyttelse

Option: Funktion:
Frekvensomformeren fastslar motortemperaturen for motorbeskyttelse pa to forskellige médder:

. Via en termistorfgler tilsluttet en af de analoge eller digitale indgange (par. 1-93 7ermis-
torkilde).

. Via beregning (ETR = Elektronisk klemmerelae) af den termiske belastning baseret pa den
aktuelle belastning og tiden. Beregningen af den termiske belastning sammenlignes med
den nominelle motorstrgm Imn og den nominelle motorfrekvens fw,n. Beregningen anslar
behovet for en lavere belastning ved en lavere hastighed pd grund af mindre kgling fra
ventilatoren, der er indbygget i motoren.

[o] * Ingen beskyttelse Konstant overbelastet motor, hvis der ikke er behov for advarsel eller trip af frekvensomformeren.

[1] Termistoradvarsel Aktiverer en advarsel, ndr den tilsluttede termistor eller KTY-fgleren i motoren reagerer i tilfzelde af
motoroverophedning.

[2] Termistor-trip Stopper (tripper) frekvensomformeren, nér den tilsluttede termistor i motoren reagerer i tilfelde af
overophedning.

Termistorens udkoblingsveerdi skal veere > 3 kQ.

Der kan indbygges en termistor (PTC-fgler) i motoren med henblik p& beskyttelse af viklinger.

[3] ETR-advarsel 1 Du finder en detaljeret beskrivelse nedenfor
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[4] ETR trip 1
[5] ETR-advarsel 2
[6] ETR trip 2
[7] ETR-advarsel 3
[8] ETR trip 3
[9] ETR-advarsel 4
[10] ETR trip 4
R
[a]
4000
3000
1330
550
250
-
8[c]
—-20°C Ynominel~5"C| ¥nominel+5°C
175HATB3.10 Ynominel

Motorbeskyttelsen kan indbygges ved hjeelp af forskellige teknikker: En PTC- eller KTY-faler (se ogsé afsnittet K7Y-folertils/utning) i motorviklingerne, en
mekanisk termoafbryder (af typen Klixon) eller et elektronisk termisk-relae (ETR).

Anvendelse af en digital indgang og 24 V som strgmforsyning:

Eksempel: Frekvensomformeren tripper, ndr motortemperaturen er for hgj
Parameteropsaetning:

Indstil par. 1-90 Termisk motorbeskyttelse til Termistor-trip [2]

Indstil par. 1-93 Termistorkilde til Digital indgang [6]

130BA151.1C
=
)

N
+ <o OFF
12113(18]19(|27]|29|32|33|20(37
( o | e | | | s | | | ||
O|0O]0|0]0|O|0|0|0|O
OIOI01010]0|0|P|O|O
C o | o | ||| | s | | | | o | |

ON »

PTC/termistor <6.6 KO 510.8 kO R
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Anvend en digital indgang og 10 V som strgmforsyning:

Eksempel: Frekvensomformeren tripper, ndr motortemperaturen er for hgj.
Parameteropsaetning:

Indstil par. 1-90 7ermisk motorbeskyttelse til Termistor-trip [2]

Indstil par. 1-93 Termistorkilde til Digital indgang [6]

He Ol 3l +10v

O|O0
O O 130BA152.1C

OFF

12[13]18|19(27|29|32|33|20

O O[%

=10
|0]@)

|e]e)

PTC/termistor <8000 >2.7ka

Anvend en analog indgang og 10 V som strgmforsyning:

Eksempel: Frekvensomformeren tripper, ndr motortemperaturen er for hgj.
Parameteropsaetning:

Indstil par. 1-90 7ermisk motorbeskyttelse til Termistor-trip [2]

Indstil par. 1-93 Termistorkilde til Analog indgang 54 (2]

130BAISIA!
ON
PTC/termistor <3.0K0 R
>3,0 k2
Indgang Forsyningsspaending Graense-
Digital/analog Volt udkoblingsvaerdier
Digital 24V < 6,6 kQ - > 10,8 kQ
Digital 10V < 800Q - > 2,7 kQ
Analog oV <3,0kQ->3,0kQ
NB!
Kontroller, at den valgte forsyningsspaending svarer til specifikationen for det anvendte termistorelement.

Veelg ETR-advarsel 1-4for at aktivere en advarsel i displayet, ndr motoren overbelastes.

Veelg ETR-trip 1-4for at trippe frekvensomformeren, ndr motoren overbelastes.

Programmer et advarselssignal via en af de digitale udgange. Signalet vises i tilfeelde af en advarsel, og hvis frekvensomformeren tripper (termisk
advarsel). Funktionerne 1-4 for

ETR (Elektronisk klemmerelae) beregner belastningen, ndr den opszaetning, hvori de er valgt, er aktiv. For eksempel indleder ETR beregningen, nér
opsaetning 3 veelges. Geaelder kun det nordamerikanske marked: funktionerne ETR sikrer overbelastningsbeskyttelse af motoren, klasse 20, i overens-
stemmelse med NEC.
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1-91 Ekstern motorventilator

Option: Funktion:
[o] * Nej Der kraeves ikke nogen udvendig ventilator , dvs. motoren derates ved lav hastighed.
[1] Ja P&fgrer en ekstern motorventilator (ekstern ventilator), sd derating af motoren ikke er pakraevet

ved lav hastighed. Grafen herunder fglges, hvis motorstrgmmen er lavere end den nominelle mo-
torstrgm (se par. 1-24 Motorstram). Hvis motorstrgmmen overstiger den nominelle strgm, reduceres
driftstiden stadig, som om en ventilator ikke var installeret.

t[s]

2000

130BA100.11

1000

600
500

400

300 \\
200

100

60

40
30

20

\ 1xPar 1-23

10 .
10 12 14 16 18 20 now

Par 1-24

1-93 Termistorkilde

Option: Funktion:

Veelg den analoge indgang, som termistoren (PTC-fgler) skal tilsluttes. Der kan ikke vaelges en
analog indgangsoption [1] eller [2], hvis den analoge indgang allerede er i brug som referencekilde
(valgt i par. 3-15 Reference 1-kilde,par. 3-16 Reference 2-kilde eller par. 3-17 Reference 3-kilde ).
N&r du anvender MCB112, skal du altid vaelge mulighed [0] Zngen.

[0] * Ingen

[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[3] Digital indgang 18
[4] Digital indgang 19
[5] Digital indgang 32
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[6] Digital indgang 33

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

NB!
Digital indgang skal indstilles til [0] PNP - aktiv ved 24V'i par. 5-00.

3.3.10 KTY-fglertilslutning

(kun FC 302)

KTY-fglere anvendes iseer i servomotorer med permanentmagnet (PM-motorer) i forbindelse med dynamisk justering af motorparametre som stator-
modstand (par. 1-30 Statormodstand (Rs)) for PM-motorer og ankerleekreaktans (par. 1-31 Ankermodstand (Rr)) for asynkrone motorer, afhaengigt af
viklingstemperaturen. Udregningen er:

Rs = Rszou c x( + O(CUXAT)[Q] hvor &, = 0.00393

KTY-fglerne kan bruges til beskyttelse af motorer (par. 1-97 KTY-graenseniveau).
FC 302 kan handtere tre typer KTY-fglere, der defineres i par. 1-95 K7Y-falertype. Den faktiske folertemperatur kan udlaeses fra par. 16-19 KTY-foler-

temperatur.
3 \
2 KTY-type 3 5
< 40 ype KTY-type 2 g
39| 42| 50| 53| 54| 55 KTY-type 1
[ 1|C 1| |1 1|( 1| 1|[ 1|
O|0|0|0|0]0 3kQ 20k@25°C
Ol|0|0|0|D|D par 1-95(2]
C ][ 1|C 1|C 1| J|C ]
2kQ
10k@25°C
par 1-95[1]
10k@100°C
Tka / par 1-95[0]
"
0k Q >
-100 0 25 100 200
Temperatursensor [°C]
NB!
Hvis motorens temperatur udnyttes gennem en termistor eller en KTY-fgler, overholdes PELV ikke i tilfeelde af kortslutninger mellem
motorviklinger og fgler. Hvis PELV skal overholdes, skal fgleren isoleres ekstra.

1-95 KTY-falertype
Option: Funktion:
Veelg den anvendte type KTY-fgler. Denne parameter findes kun i FC 302.

[o] * KTY-fgler 1 1kQved 100°C
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[1]
[2]

KTY-fgler 2

KTY-fgler 3

Mﬁ 3 Parameterbeskrivelser

1 kQ ved 25° C

2 kQ ved 25 °C

1-96 KTY-termistorressource

Option:

[o1*
[2]

Ingen

Analog indgang 54

Funktion:

Veelger den analoge indgangsklemme 54 til brug som KTY-fglerindgang. Klemme 54 kan ikke vaelges
som KTY-ressource, hvis den i gvrigt anvendes som reference (se par. 3-15 Referenceressource 1
til par. 3-17 Referenceressource 3).

Denne parameter findes kun i FC 302.

NB!
Tilslutning af KTY-fgler mellem klemme 54 og 55 (GND). Se illustrationen i af-
snittet K7Y-folertilslutning.

1-97 KTY-greaenseniveau

Range:
80 C*

[-40 - 140 C]

Funktion:

Veelg KTY-graenseniveau for termisk motorbeskyttelse.
Denne parameter findes kun i FC 302.

3.4 Parametre: Bremser

3.4.1 2-** Bremser

Parametergruppe til indstilling af bremsefunktioner i frekvensomformeren.

3.4.2 2-0* DC-bremse

Parametergruppe til konfiguration af DC-bremse- og DC-holdefunktionerne.

2-00 DC-holdestrom

Range:
50 %*

[Application dependant]

Funktion:

Angiv en veerdi for holdestrgmmen som en procentdel af den nominelle motorstrgm Imn, indstillet
i par. 1-24 Motorstrom. 100 % DC-holdestrgm svarer til Imn.

Denne parameter fastholder motorfunktionen (holdemoment) eller bruges til motorforvarmning.
Denne parameter er aktiveret, hvis der er valgt DC-hold i par. 1-72 Startfunktion [0] eller
par. 1-80 Funktion ved stop [1].

Maks.-veerdien afhaenger af den nominelle motorstrgm.

Undg& 100 % strgm i for lang tid. Det kan beskadige motoren.

2-01 DC-bremsestrom

Range:
50 %*

[Application dependant]

Funktion:

Angiv en veerdi for strgm som en procentdel af den nominelle motorstrgm Imn, se par. 1-24 Mo-
torstrom. 100 % DC-bremsestrgm svarer til Im,n.

DC-bremsestrgmmen afgives pd en stopkommando, nér hastigheden kommer under graensen i
par. 2-03 DC-bremseindkoblingshast. [omadr./min.], nér DC-bremse inverteret-funktionen er aktiv;
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eller via den serielle kommunikationsport. Bremsestrgmmen er aktiv i den periode, der er indstillet
i par. 2-02 DC-bremseholdetid.

NB!

Maks.-veerdien afhaenger af den nominelle motorstrgm.

NB!

Undgd 100 % strgm i for lang tid. Det kan beskadige motoren.

2-02 DC-bremseholdetid
Range: Funktion:

10.0 s* [0.0 - 60.0 s] Indstil varigheden af DC-bremsestrgmmen i par. 2-01 DC-bremsestrom, ndr den er blevet aktiveret.

2-03 DC-bremseindkoblingshast. [omdr./min.]
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

2-04 DC-bremseindkoblingshast. [Hz]
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

3.4.3 2-1* Bremseenergifunkt.

Parametergruppe til valg af dynamiske bremseparametre. Kun gyldig for frekvensomformere med bremsechopper.

2-10 Bremsefunktion

Option: Funktion:
[0] * Ikke aktiv Der er ikke installeret en bremsemodstand.
[1] Modstandsbremse En bremsemodstand er indbygget i systemet, til afsaetning af overskydende bremseenergi i form af

varme. Ved tilslutning af en bremsemodstand tillades en hgjere DC link-spaending under bremsning
(generatorisk drift). Funktionen Modstandsbremse er kun aktiv i frekvensomformere med indbygget
dynamisk bremseenhed.

[2] AC-bremse Veelges for at forbedre bremsevirkningen uden at bruge en bremsemodstand. Denne parameter
styrer overmagnetiseringen af motoren, ndr der kgres med generatorisk belastning. Denne funktion
kan forbedre OVC-funktionen. Forggelse af de elektriske tab i motoren giver OVC-funktionen mu-
lighed for at gge bremsemomentet uden at overskride overspaendingsgraensen. Bemaerk, at AC-
bremsen ikke er sd effektiv som den dynamiske bremse med modstand.

AC-bremsen er til VWC* og flux-tilstand i bdde dben og lukket slgjfe.

2-11 Bremsemodstand (ohm)
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

2-12 Bremseeffektgraense (kW)
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*
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For 200-240 V-enheder: 3902 % driftstid
Pmodstand = — N x 120
For 380-480 V-apparater 7782 % driftstid
Pmodstand = — N x 120
For 380-500 V-apparater 8102 % driftstid
Pmodstand = — N x 120
For 575-600 V-apparater 9 432 S drittstid
Pmodstand = — N x 120

Denne parameter er kun aktiv for frekvensomformere med indbygget dynamisk bremse.

2-13 Bremseeffektovervdgning
Option: Funktion:

Denne parameter er kun aktiv for frekvensomformere med indbygget dynamisk bremse.
Denne parameter ggr det muligt at overvage effekten til bremsemodstanden. Effekten beregnes ud
fra modstanden (par. 2-11 Bremsemodstand (ohm)), DC Link-spaendingen og modstandens drifts-

tid.
[0] * Tkke aktiv Bremseeffektovervdgning ikke pkraevet.
[1] Advarsel Aktiverer en advarsel pd displayet, ndr den effekt, der overfgres over 120 s, overstiger 100 % af

overvdgningsgraensen (par. 2-12 Bremseeffektgreense (kW)).
Advarslen forsvinder, ndr den overfgrte effekt falder til under 80 % af overvégningsgraensen.

[2] Trip Tripper frekvensomformeren og viser en alarm, ndr den udregnede effekt overstiger 100 % af
overvagningsgraensen.

[3] Advarsel og trip Aktiverer ovenstdende, herunder advarsel, trip og alarm.

Hvis effektovervégningen er indstillet til Jkke aktiv [0] eller Advarsel [1], forbliver bremsefunktionen aktiv, selv om overvdgningsgreensen overskrides.
Dette medfgrer risiko for overbelastning af bremsemodstanden. Det er ogsd muligt at generere en advarsel via relee/digitale udgange. Malengjagtigheden
for effektovervégningen er afhaengig af ngjagtigheden af modstandens ohm-vaerdi (bedre end + 20 %).

2-15 Bremsekontrol

Option: Funktion:

Vzelg en testtype og overvagningsfunktion for at tjekke tilslutningen til bremsemodstanden, eller
om en bremsemodstand er til stede, og for at vise en advarsel eller en alarm i tilfeelde af fejl.

NB!
Bremsemodstandens afbryderfunktion testes under indkobling. Bremse-IGBT-te-
sten gennemfgres imidlertid, ndr der ikke bremses. En advarsel eller trip vil af-

bryde bremsefunktionen.

Testsekvensen er fglgende:
1. DC link-rippelstremmens amplitude males i 300 ms uden bremsning.
2. DC link-rippelstrammens amplitude males i 300 ms med bremsen aktiveret.

3. Hvis DC link-rippelstrammens amplitude under bremsning er mindre end DC link-rippel-
strgmmens amplitude fgr bremsning + 1 %. Bremsekontrol mislykkedes ved at afgive en
advarsel eller en alarm.

4, Hvis DC link-rippelstrammens amplitude under bremsning er hgjere end DC link-rippel-

strammens amplitude fgr bremsning + 1 %. Bremsekontrol er ok.

[0] * Ikke aktiv Overvager om bremsemodstanden og bremse-IGBT'en kortsluttes under driften. Hvis der opstdr
kortslutning, vises advarsel 25.

[1] Advarsel Overvager om bremsemodstanden og bremse-IGBT'en kortslutter, og gennemfgrer en test for af-
brydelse af bremsemodstanden under opstart.

[2] Trip Overvager om der opstdr kortslutning eller afbrydelse i bremsemodstanden, eller om der opstdr
kortslutning i bremse-IGBT. Hvis der opstdr en fejl, vil frekvensomformeren koble ud med en alarm
(trip fastlst).
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[3] Stop og trip Overvager om der opstdr kortslutning eller afbrydelse i bremsemodstanden, eller om der opstar
kortslutning i bremse-IGBT. Hvis der opstér en fejl, vil frekvensomformeren rampe ned til frilgb og
derefter trippe. Der vises en tripldsalarm (f.eks. advarsel 25, 27 eller 28).

[4] AC-bremse Overvdger om der opstdr kortslutning eller afbrydelse i bremsemodstanden, eller om der opstar
kortslutning i bremse-IGBT. Hvis der opstér en fejl, vil frekvensomformer gennemfgre en kontrol-
leret nedrampning. Denne option er kun mulig for FC 302.

[5] Triplds

NB!
Fjern en advarsel, der opstdr i forbindelse med Zkke aktiv [0] eller Advarsel[1] ved at afbryde og tilslutte netforsyningen. Fejlen skal
imidlertid fgrst udbedres. Ved Zkke aktiv [0] eller Advarsel/ [1] fortsaetter frekvensomformeren, selv om der er fundet en fejl.

Denne parameter er kun aktiv for frekvensomformere med indbygget dynamisk bremse.

2-16 AC-bremsemaks. strem
Range: Funktion:

100.0 %*  [Application dependant] Indtast den maks. tilladte strgmveerdi, n&r AC-bremse anvendes for at undgd overophedning af
motorspoler. AC-bremsefunktionen er kun tilgaengelig i Flux-tilstand (kun FC 302).

2-17 Overspeendingsstyring
Option: Funktion:

Overspaendingsstyringen (OVC) reducerer risikoen for, at frekvensomformeren tripper ved en over-
spaending p& mellemkredsen, der skyldes generativ effekt fra belastningen.

[0] * Deaktiveret Ingen OVC kraevet.
[1] Aktiv (ikke v. stands) Aktiverer OVC medmindre frekvensomformeren standses med et stopsignal.
[2] Aktiveret Aktiverer OVC.

NB!

OVC ma ikke veere aktiveret i haeve-/saenkeapplikationer.

2-18 Bremsekontrolbetingelse

Option: Funktion:
[o] * Ved opstart Bremsekontrollen bliver udfgrt ved opstart.
[1] Efter frilgbssit. Bremsekontrol vil blive udfgrt efter frilgbssituationer

3.4.4 2-2* Mekanisk bremse

Parametre til driftsstyring af en elektromagnetisk (mekanisk) bremse, som typisk er pkrzevet i haeve-/sankeapplikationer.

Til styring af en mekanisk bremse, kraeves der en releeudgang (relee 01 eller relee 02) eller en programmeret digital udgang (klemme 27 eller 29). Denne
udgang skal veere normalt lukket p& tidspunkter, hvor frekvensomformeren ikke kan 'holde' motoren, f.eks. pd grund af for stor belastning. Veelg Mekanisk
bremsestyring [32] for applikationer med en elektromagnetisk bremse i par. 5-40 Funktionsrelee, par. 5-30 Klemme 27, digital udgang eller
par. 5-31 Klemme 29, digital udgang. Hvis Mekanisk bremsestyring [32] er valgt, er den mekaniske bremse normalt lukket under indkobling, indtil
udgangsstrgmmen ligger over det niveau, der er valgt i par. 2-20 Bremsefrigorelsesstrom. Under stop aktiveres den mekaniske bremse, nér hastigheden
er under det niveau, der er valgt i par. 2-21 Bremseaktiveringshast, [O/MIN]. Hvis frekvensomformeren udsaettes for en alarmtilstand, eller der opstér
overstrgm eller overspaending, griber den mekaniske bremse omgdende ind. Dette er ogs8 tilfaeldet under sikker standsning.
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NB!
Funktionerne beskyttelsestilstand og tripforsinkelse (par. 14-25 Trjp-forsinkelse ved momenegraense og par. 14-26 Tripforsinkelse ved
vekselretterfejl) kan forsinke aktiveringen af den mekaniske bremse i alarmtilstand. Disse funktioner skal deaktiveres i haeve-/saen-

keapplikationer.

4 130BA074.12
Start 1=o0on
klemme 18 g=off
Par _1—7} )
Startforsink id | Par 55T
Bremseaktiverings
Akselhastighed hastighed

- ~Par 1-74

i Starthastighed

Udgangsstrgm 1 |

Formagnetiserings-
strom eller N N~ el
DC-holdestrgm Par 2-20

Par 1-76 Startstrgm/ ; i _
bar 2-23 Par 2-00 DC-holdestrgm Reaktionstid EMK-bremse

Bremseforsinkelsestid

Bremsefriggrelsesstrgm

on 1
Relay 01
off
Mekanisk bremse l
13st
Mekanisk bremse
fri >
Tid

2-20 Bremsefriggrelsesstrom
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

2-21 Bremseaktiveringshast. [0/MIN]

Range: Funktion:
Application [0 - 30000 RPM] Indstil den motorhastighed, den mekaniske bremse skal aktiveres ved, ndr en stoptilstand er til
dependent* stede. @vre hastighedsgraense angives i par. 4-53 Advarsel, hastighed haj.

2-22 Bremseaktiveringshast. [Hz]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

2-23 Bremseaktiveringsforsinkelse
Range: Funktion:

0.0 s* [0.0 - 5.0 s] Indstil bremseforsinkelsestiden for frilgb efter rampe-ned-tiden. Akslen holdes ved stilstand med
fuldt holdemoment. Sgrg for, at den mekaniske bremse har I&st belastningen, fgr motoren frilgber.
Se afsnittet Mekanisk bremsestyring i Design Guiden.

2-24 Stopforsinkelse
Range: Funktion:

0.0 s* [0.0-5.0s] Indstiller tidsintervallet fra det gjeblik, hvor motoren standser indtil bremsen lukker. Denne para-
meter er en del af standsningsfunktionen.
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2-25 Bremsefriggrelsestid

Range: Funktion:
0.20 s* [0.00 - 5.00 s] Denne veerdi definerer den tid det tager for den mekaniske bremse at &bne. Denne parameter skal
fungere som en timeout ndr bremsefeedback er aktiveret.

2-26 Moment-reference
Range: Funktion:

0.00 %* [Application dependant] Veerdien definerer det moment, der péfgres den lukkede mekaniske bremse, fgr den frigares

2-27 Moment-rampetid
Range: Funktion:

0.2 s* [0.0 - 5.0 s] Veerdien definerer varigheden af moment-rampen, ndr den roterer med uret.

2-28 Boost-faktorforst.
Range: Funktion:

1.00* [1.00 - 4.00 ] Kun aktiv i flux lukket slgjfe. Denne funktion sikrer en blgd overgang fra momentstyring til hastig-
hedsstyring, n&r motoren overtager belastningen fra bremsen.

I — — N
~T T T~ T~ :
I - // ™~ AN g

Motor-
hastighed  Formagnet. Bremse- Rampe 1 op Rampe 1 ned Stopfor-!  Aktivér
tid frigarelses- p. 3-41 p. 3-42 sinkelse| bremse-
p. 2-27 tid p.2-24 forsinkelse
p. 2-25 p.2-23

Momentref. 2-26

\
!
Momentref. 1
1
\

Forsteerkning af boost-faktor _gg.

Relze

.2-28
Forsteerknings- P
boost

Mekanisk | | ‘ |

|
\
Bremse ‘ I
1 0 2 | 3|
Tllustration 3.6: Bremsefriggrelsessekvens for haeve/ssenkemekanisk bremsestyring
1) Bremseaktiveringsforsinkelse: Frekvensomformeren starter igen fra mekanisk bremse er optaget-positionen.
1I) Stopforsinkelse: Nar tidsrummet mellem de efterfglgende standsninger er kortere end indstillingen i par. 2-24 Stopforsinkelse, starter
frekvensomformeren uden at péfgre den mekaniske bremse (f.eks. reversering).

3.5 Parametre: Reference/ramper

3.5.1 3-** Reference/referencegraenser/ramper

Parametre til referencehdndtering, definition af begraensninger, samt konfiguration af frekvensomformerens reaktion p& aendringer.

3.5.2 3-0* Referencegraenser

Parametre til indstilling af referenceenhed, greenser og omrader.
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3-00 Referenceomrade

Option: Funktion:

[0] Min - Maks Veelg raekkevidden af ref.- og feedbacksignalet. Signalveerdier kan kun veere positive, el. positive
0g negative. Minimumgraensen kan vaere en negativ vaerdi, medmindre Hastighed lukket sigjfe [1]
eller Proces [3] er valgt i par. 1-00 Konfigurationstilstand.

3-01 Reference-/feedbackenhed
Option: Funktion:

Veelg den enhed, der skal anvendes i proces-PID-styring af referencer og feedbacks.

[1] %

[3] Hz

[5] PPM

[12] Puls/s

[21] I/min

[23] m3/s

[25] m3/h

[31] kg/min

[33] t/min

[40] m/s

[45] m

[70] mbar

[72] Pa

[74] m WG

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM
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[125] ft3/s
[126] ft3/min

[127] ft3/h

[130] pund/s

[131] pund/min
[132] pund/tim
[140] fod/s

[141] fod/min

[145] ft

[150] pund ft

[160] OF

[170] psi

[171] pund/tommer?
[172] tom.vandsgijle(rel.)
[173] ft WG

[180] HK

3-02 Minimumreference

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-03 Maksimumreference

Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

3-04 Referencefunktion

Option: Funktion:
[0] Sum Opsummerer bdde den eksterne og preset-referencekilder.
[1] Ekstern/Preset Anvender enten preset eller den eksterne referencekilde.

Skifter mellem ekstern og preset via en kommando eller en digital indgang.

3.5.3 3-1* Referencer

Parametre til konfiguration af referencekilderne.
Veelg preset-reference(r). Vaelg preset-referencer bit 0/1/2[16], [17] eller [18] for de tilsvarende digitale indgange i parametergruppe 5-1*.

3-10 Preset-reference

Array [8]

Omréde: 0-7

Range: Funktion:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Indtast op til otte forskellige preset-referencer (0-7) i denne parameter ved at anvende array-pro-

grammering. Preset-referencen angives som en procentdel af veerdien Refwaks. (par. 3-03 Maksi/-
mumreference). Hvis der programmeres en Refvin., der er forskellig fra 0 (par. 3-02 Minimumrefe-
rence), beregnes preset-reference som en procentdel af det fulde referenceomrdde, dvs. pé& bag-
grund af forskellen mellem Refumaks. 0g Refuin. Derefter laegges veerdien til Refun. Veelg preset-
referencebit 0/1/2 [16], [17] eller [18] for at opnd de tilsvarende digitale indgange i parameter-
gruppe 5-1*.
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130BA149.10
12 (+24V)
Preset 76543210
¢— —10101010 29 [P 5-13=Preset-ref. bit 0]
¢——— —11001100 32 [P 5-14=Preset-ref. bit 1]
L ————— 11110000 33 [P 5-15=Preset-ref. bit 2]
Preset-ref. bit 2 1 0
Preset-ref. 0 0 0 0
Preset-ref. 1 0 0 1
Preset-ref. 2 0 1 0
Preset-ref. 3 0 1 1
Preset-ref. 4 1 0 0
Preset-ref. 5 1 0 1
Preset-ref. 6 1 1 0
Preset-ref. 7 1 1 1

3-11 Jog-hastighed [Hz]
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

3-12 Catch up/slow down
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indtast en veerdi i procent (relativ), som enten laegges til eller treekkes fra den faktiske reference
for henholdsvis catch up eller slow down. Hvis der er valgt Catch up via en af de digitale indgange
(par. 5-10 Klemme 18, digital indgang til par. 5-15 Klemme 33, digital indgang), laegges den pro-
centvise veerdi (relativ) til den totale reference. Hvis der er valgt Slow down via en af de digitale
indgange (par. 5-10 Klemme 18, djgital indgang til par. 5-15 Klemme 33, digital indgang), treekkes
den procentvise veerdi (relativ) fra den totale reference. Opnd udvidet funktionalitet med DigiPot-
funktionen. Se parametergruppe 3-9* Digital Potentiometer.

3-13 Referencested

Option: Funktion:
Veelg det referencested, der skal aktiveres.
[o] * Kaedet til hand / auto Anvend den lokale reference i Hand-tilstand; eller fjernreference i Auto-tilstand.
[1] Fjernbetjent Anvend fjernreference i bdde Hand-tilstand og Auto-tilstand.
[2] Lokal Anvend lokal reference i bdde Hand-tilstand og Auto-tilstand.
NB!

N&r den er indstillet til Lokal [2], vil frekvensomformeren starte igen med denne
indstilling efter en "nedlukning”.
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3-14 Preset relativ reference

Range: Funktion:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Den faktiske reference, X, forgges eller formindskes med procentdelen Y, der er indstillet i
par. 3-14 Preset relativ reference. Dette resulterer i den faktiske reference Z. Den aktuelle reference
(X) er summen af de indgange, der er valgt i par. 3-15 Reference 1-kilde, par. 3-16 Reference 2-
kilde, par. 3-17 Reference 3-kilde og par. 8-02 Styrekilde.

Y
Relativ z Resulterende
X Z=X+X*Y/100 —» faktisk
reference
130BA059.12
130BA278.10
Y
P
-100 %

3-15 Referenceressource 1

Option: Funktion:
Veelg den referenceindgang, der skal anvendes til det farste referencesignal. par. 3-15 Reference-
ressource 1, par. 3-16 Referenceressource 2 og par. 3-17 Referenceressource 3 angiver op til tre
forskellige referencesignaler. Summen af disse referencesignaler definerer den faktiske reference.

[0] Ingen funktion

[1] * Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54

[7] Frekvensindgang 29

[8] Frekvensindgang 33

[11] Lokal busreference

[20] Digitalt pot.-meter

[21] Analog indg. X30-11 (General purpose I/0-optionsmodul)
[22] Analog indg. X30-12 (General purpose I/O-optionsmodul)

3-16 Referenceressource 2
Option: Funktion:

Veelg den referenceindgang, der skal anvendes til det andet referencesignal. par. 3-15 Reference-
ressource 1, par. 3-16 Referenceressource 2 og par. 3-17 Referenceressource 3 angiver op til tre
forskellige referencesignaler. Summen af disse referencesignaler definerer den faktiske reference.

[0] Ingen funktion

[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[7] Frekvensindgang 29

70 MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide Mﬁ 3 Parameterbeskrivelser

[8] Frekvensindgang 33
[11] Lokal busreference
[20] * Digitalt pot.-meter
[21] Analog indg. X30-11
[22] Analog indg. X30-12

3-17 Referenceressource 3
Option: Funktion:

Veelg den referenceindgang, der skal anvendes som det tredje referencesignal. par. 3-15 Referen-
ceressource 1, par. 3-16 Referenceressource 2 og par. 3-17 Referenceressource 3 angiver op til tre
forskellige referencesignaler. Summen af disse referencesignaler definerer den faktiske reference.

[0] Ingen funktion
[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[7] Frekvensindgang 29
[8] Frekvensindgang 33
[11] * Lokal busreference
[20] Digitalt pot.-meter
[21] Analog indg. X30-11
[22] Analog indg. X30-12
Option: Funktion:
Veelg en variabel vaerdi, der fgjes til den faste veerdi (defineret i par. 3-14 Preset relativ reference).
Summen af den faste og den variable vaerdi (kaldet Y i illustrationen nedenfor) ganges med den
faktiske reference (kaldet X i illustrationen nedenfor). Dette produkt tilfgjes dernaest til den faktiske
reference (X+X*Y/100) for at frembringe den resulterende faktiske reference.
Y
reference
130BA059.12
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
[o] * Ingen funktion
[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[7] Frekvensindgang 29
[8] Frekvensindgang 33
[11] Lokal busreference
[20] Digitalt pot.-meter
[21] Analog indg. X30-11
[22] Analog indg. X30-12

3-19 Jog-hastighed [O/MIN]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*
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3.5.4 Ramper
3-4* Rampe 1

Der skal konfigureres rampeparametre for hver af de fire ramper (par. 3-4*, 3-5%, 3-6* og 3-7*): rampetype, rampetider (accelerationstider og decele-
rationstider) og niveau for ryk-kompensering for S-ramper.

Start med at indstille de linezere rampetider i henhold til figurer.

RPM § 1308A872.10
P4-13
High-limit
Reference+— — —; - / ; -
ns ¥ ; —
| Il
B Il |
Pa-11 [ [
Low limit L i | \
|| Il AN
\ } [ N
‘ |
‘ e e —
I P 3.%2 ]
P 3-%1 I | | P3- [Time
‘Ramp oup || |l Ramp (X)
ITime (Ace) | | Down
‘ I | I I Time (Dec) |
- |
I
1+ tacc e tdec —B

Hvis S-ramper er valgt indstilles det pakraevede niveau for ikke-lineaer ryk-kompensering. Indstil ryk-kompenseringen ved at definere omfanget af rampe-
op- og rampe-ned-tider, hvor acceleration og deceleration varierer (dvs. er stigende eller faldende). S-rampeaccelerations- og decelerationsindstillinger
defineres som en procentdel af den faktiske rampetid.

Hastighed 130BA168.10
T — Rampe(Xy— — — = Rampe (X)
S-rampeforhold | | ampeforhold
ved acc.-slut | | decel.-slut
| | | |
Lineaer, : : : |
Rampe (X) Ryk kdmpensefret | | Rampe (X)
s-;ampef ol | | | -rampeforhold
9 | vex| decel.-slut
acg.-sflt | | |
| | | | ! | -
| | [ | | [ I [
| Ram | | |
pe (X), Rampe (X),
< op-tid — < ned-tid —=

3-40 Rampe 1, type

Option: Funktion:
Veelg rampetype afhaengigt af kravene til forlgbet af acceleration/deceleration.
En linezer rampe giver en konstant acceleration under rampning. En S-rampe giver en ikke-linezer
acceleration og kompenserer for ryk i applikationen.

[0] * Linecer
[1] Konst. ryk f S-rampe Acceleration med lavest muligt ryk.
[2] Konst. tid f S-rampe S-rampe baseret pd vaerdierne i par. 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid og par. 3-42 Rampe 1, rampe-

ned-tid.
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NB!
Hvis S-rampen [1] veelges, og referencen aendres under rampning, kan rampetiden blive forlaenget for at opnd en ryk-fri bevaegelse,
hvilket kan resultere i en laengere start- eller stoptid.

Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af initiatorer kan blive ngdvendig.

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid
Range: Funktion:
Application [Application dependant]

dependent*

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-45 Rampe 1 S-rampeforhold ved acc.-start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe op-tid (par. 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid), hvor accelerati-
onsmomentet tiltager. Jo stgrre den procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnds
der, og sdledes opstdr der faerre moment-ryk i applikationen.

3-46 Rampe 1 S-rampeforhold ved acc.-slut
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe-op-tid (par. 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid), hvor accelerati-
onsmomentet aftager. Jo sterre den procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnés,
og séledes opstdr der faerre moment-ryk i applikationen.

3-47 Ramp1l S-rampfh v.dec.start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid), hvor decelera-
tionsmomentet forgges. Jo stgrre den procentuelle vaerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opn8s,

og sdledes opstdr der faerre moment-ryk i applikationen.

3-48 Rampe 1 S-rampeforhold ved decel.-slut
Range: Funktion:

50 %%* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid), hvor decelera-
tionsmomentet aftager. Jo stgrre den procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnés,
og sdledes opstdr der faerre moment-ryk i applikationen.

3.5.5 3-5* Rampe 2

Valg af rampeparametre, se 3-4*.

3-50 Rampe 2, type
Option: Funktion:
Veelg rampetype afhaengigt af kravene til forlgbet af acceleration/deceleration. En linezer rampe

giver en konstant acceleration under rampning. En S-rampe giver en ikke-lineser acceleration og
kompenserer for ryk i applikationen.

[0] * Lineaer
[1] Konst. ryk f S-rampe Acceleration med lavest muligt ryk
[2] Konst. tid f S-rampe S-rampe baseret pd veerdierne i par. 3-51 Rampe 2, rampe-op-tid og par. 3-52 Rampe 2, rampe-

ned-tid
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NB!
Hvis S-rampen [1] veelges, og referencen aendres under rampning, kan rampetiden blive forlaenget for at opnd en ryk-fri bevaegelse,
hvilket kan resultere i en laengere start- eller stoptid.

Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af initiatorer kan blive ngdvendig.

3-51 Rampe 2, rampe-op-tid
Range: Funktion:
Application  [Application dependant]

dependent*

3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-55 Rampe 2 S-rampeforhold ved acc.-start
Range: Funktion:

o pplication dependan ndtast den andel af den totale rampe op-tid (par. 3- ampe 2, rampe-op-tid), hvor accelerati-

50 %* [Application d dant] Indtast d del af den total tid (| 3-51 R 2, tid), h lerati
onsmomentet tiltager. Jo stgrre den procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnds,
og sdledes opstér der faerre moment-ryk i applikationen.

3-56 Rampe 2 S-rampeforhold ved acc.-slut
Range: Funktion:

o pplication dependant ndtast den andel af den totale rampe-op-tid (par. 3- ampe 2, rampe-op-tid), hvor accelerati-

50 %* [Application d dant] Indtast d del af d I id ( 3-51 R 2, id), h lerati
onsmomentet aftager. Jo stgrre den procentuelle vaerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnas,
og séledes opstdr der faerre moment-ryk i applikationen.

3-57 Ramp2 S-rampfh v.dec.start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid), hvor decelera-
tionsmomentet tiltager. Jo stgrre den procentuelle veerdi, jo stgrre ryk-kompensering opnds der, og

sdledes opstdr der faerre moment-ryk i applikationen.

3-58 Rampe 2 S-rampeforhold ved decel.-slut
Range: Funktion:

50 %%* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid), hvor decelera-
tionsmomentet aftager. Jo stgrre den procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnés,
og sdledes opstér der faerre moment-ryk i applikationen.

3.5.6 3-6* Rampe 3

Konfigurer rampeparametre, se 3-4*.

3-60 Rampe 3, type
Option: Funktion:

Veelg rampetype afhaengigt af kravene til forlgbet af acceleration og deceleration. En linezer rampe
giver en konstant acceleration under rampning. En S-rampe giver en ikke-lineser acceleration og
kompenserer for ryk i applikationen.

[0] * Lineaer
[1] Konst. ryk f S-rampe Accelererer med lavest muligt ryk.
[2] Konst. tid f S-rampe S-rampe baseret pd veerdierne i par. 3-61 Rampe 3, rampe-op-tid og par. 3-62 Rampe 3, rampe-

ned-tid
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NB!
Hvis S-rampen [1] veelges, og referencen aendres under rampning, kan rampetiden blive forlaenget for at opnd en ryk-fri bevaegelse,
hvilket kan resultere i en laengere start- eller stoptid.

Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af initiatorer kan blive ngdvendig.

3-61 Rampe 3, rampe-op-tid
Range: Funktion:
Application [Application dependant]

dependent*

3-62 Rampe 3, rampe-ned-tid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-65 Rampe 3 S-rampeforhold ved acc.-start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe op-tid (par. 3-61 Rampe 3, rampe-op-tid), hvor accelerati-
onsmomentet tiltager. Jo stgrre den procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnas,
og sdledes opstdr der faerre moment-ryk i applikationen.

3-66 Rampe 3 S-rampeforhold ved acc.-slut
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe-op-tid (par. 3-61 Rampe 3, rampe-op-tid), hvor accelerati-
onsmomentet aftager. Jo sterre den procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnés,
og séledes opstdr der faerre moment-ryk i applikationen.

3-67 Ramp3 S-rampfh v.dec.start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-62 Rampe 3, rampe-ned-tid), hvor decelera-
tionsmomentet forgges. Jo stgrre den procentuelle vaerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opn8s,

og sdledes opstdr der faerre moment-ryk i applikationen.

3-68 Rampe 3 S-rampeforhold ved decel.-slut
Range: Funktion:

50 %%* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe neddecel-tid (par. 3-62 Rampe 3, rampe-ned-tid), hvor de-
celerationsmomentet aftager. Jo stgrre den procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering
opnds, og sdledes opstar der faerre moment-ryk i applikationen.

3.5.7 3-7* Rampe 4

Konfigurer rampeparametre, se 3-4*.

3-70 Rampe 4, type
Option: Funktion:
Veelg rampetype afhaengigt af kravene til forlgbet af acceleration og deceleration. En lineaer rampe

giver en konstant acc. under rampning. En S-rampe giver en ikke-linezer acceleration og kompen-
serer for ryk i applikationen

[0] * Lineaer
[1] Konst. ryk f S-rampe Accelererer med lavest muligt ryk.
[2] Konst. tid f S-rampe S-rampe baseret pd veerdierne i par. 3-71 Rampe 4, rampe-op-tid og par. 3-72 Rampe 4, rampe-

ned-tid.
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NB!
Hvis S-rampen [1] veelges, og referencen aendres under rampning, kan rampetiden blive forlaenget for at opnd en ryk-fri bevaegelse,
hvilket kan resultere i en laengere start- eller stoptid.

Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af initiatorer kan blive ngdvendig.

3-71 Rampe 4, rampe-op-tid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-72 Rampe 4, rampe-ned-tid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-75 Rampe 4 S-rampeforhold ved acc.-start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe op-tid (par. 3-71 Rampe 4, rampe-op-tid), hvor accelerati-
onsmomentet tiltager. Jo stgrre den procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnds,
og sdledes opstér der faerre moment-ryk i applikationen.

3-76 Rampe 4 S-rampeforhold ved acc.-slut
Range: Funktion:

o pplication dependant ndtast den andel af den totale rampe-op-tid (par. 3- ampe 4, rampe-op-tid), hvor accelerati-

50 %* [Application d dant] Indtast d del af d I id ( 3-71 R 4 id), h lerati
onsmomentet aftager. Jo stgrre den procentuelle vaerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnas,
og séledes opstdr der faerre moment-ryk i applikationen.

3-77 Ramp4 S-rampfh v.dec.start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-72 Rampe 4, rampe-ned-tid), hvor decelera-
tionsmomentet forgges. Jo stgrre den procentuelle veaerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opn8s,
og séledes opstér der faerre moment-ryk i applikationen.

3-78 Rampe 4 S-rampeforhold ved decel.-slut
Range: Funktion:

50 %%* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-72 Rampe 4, rampe-ned-tid), hvor decelera-
tionsmomentet aftager. Jo stgrre den procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnés,
og sdledes opstér der faerre moment-ryk i applikationen.

3.5.8 3-8* Andre ramper

Konfigurer parametre til specielle ramper, f.eks. Jog el. Kvikstop

3-80 Jog-rampetid

Range: Funktion:
Application  [0.01 - 3600.00 s] Indtast jog-rampetiden, dvs. accelerations-/decelerationstiden mellem 0 O/MIN til den nominelle
dependent* motorfrekvens ns. Sgrg for, at den p&kreevede resulterende udgangsstrem for en given jog-rampe

ikke overstiger strgmgraensen i par. 4-18 Stromgraense. Jog-rampetiden starter, hvis et jog-signal
aktiveres via betjeningspanelet, via de digitale indgange eller via den serielle kommunikationsport.
N&r jog-tilstanden deaktiveres, geelder de normale rampetider.
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3-81 Kvikstop rampetid

Range: Funktion:
Application [0.01 - 3600.00 s] Indtast kvikstop rampe-ned-tiden, dvs. deceleration-tiden fra den synkrone motorhastighed til 0 O/
dependent* MIN. Sgrg for, at der ikke opstér overstrgm i vekselretteren p& grund af regenerativ funktion i mo-

toren, som er pdkreevet for at opnd den givne rampe-ned-tid. Sgrg ogsa for, at den genererede
pékreevede strgm for at opnd den givne rampe-ned-tid ikke overstiger stremgraensen (indstillet i
par. 4-18 Stromgraense). Kvikstop aktiveres ved hjzelp af et signal pa en valgt digital indgang eller
via den serielle kommunikationsport.

O/MIN
P 4-13 O/MIN
hgj greense }— o — - —
Reference ——— —
P 1-25 :\
Motorhastighed I
1
P 4-11 O/MIN —-—-—::- ———
lav graense I
i .
| b
ilp3gr T
| IQrampe
|
130BA069.10 1 Qstop !

pr 381 - thtop[S] X ns[O/M/N]
: A jog ref (par..3 — 19)[O/MIN]

3-82 Kvikstop rampetype
Option: Funktion:

Veelg rampetype afhaengigt af kravene til forlgbet af acceleration og deceleration. En lineaer rampe

giver en konstant acc. under rampning. En S-rampe giver en ikke-linezer acc. og kompenserer for
ryk i applikationen.

[0] * Linezer

[1] Konst. ryk f S-rampe

[2] Konst. tid f S-rampe

Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-42), hvor decelerationsmomentet forgges. Jo

stgrre den procentuelle veerdi er, desto stgrre ryk-kompensering opnds, og sdledes opstar der faerre
moment-ryk i applikationen.
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3-84 Kvikstop S-rampeforh. ved decel. slut

Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Indtast den andel af den totale rampe ned-tid (par. 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid), hvor decelera-
tionsmomentet aftager. Jo sterre den procentuelle veerdi er, desto starre ryk-kompensering opnas,
og séledes opstdr der faerre moment-ryk i applikationen.

3.5.9 3-9* Digitalt pot.-meter

Den digitale potentiometerfunktion giver brugeren mulighed for at forgge eller begraense den faktiske reference ved at justere de digitale indgange vha.
funktionerne Forag, Reducer eller Ryd. For at aktivere denne funktion skal mindst én digital indgang veere indstillet til Forag eller Reducer.

Hastighed 130BA158.11

¢— P 3-95 ——— |

\

Tid (s)

-

Forog

Hastighed 130BA159.11

4—— P 3-95 ——

Tid (s)

Reducer- S ——
Forog________ | %

3-90 Trinstgrrelse

Range: Funktion:

0.10 %* [0.01 - 200.00 %] Indtast den trinvise stgrrelse, der kraeves ved FOR@G/REDUCER, som en procentdel af den synkrone
motorhastighed ns. Hvis FOR@G/REDUCER aktiveres, forgges/reduceres den resulterende reference
svarende til indstillingen i denne parameter.

3-91 Rampetid
Range: Funktion:

1.00 s* [0.00 - 3600.00 s] Indtast rampetiden, dvs. tidsintervallet for justering af referencen fra 0 til 100 % af den specificerede
digitale potentiometerfunktion (Forgg, Reducer eller Ryd).
Hvis forgg/reducer er aktiveret i leengere tid end rampeforsinkelsesperioden, der er angivet i
par. 3-95 Rampeforsinkelse, rampes den faktiske reference op/ned iht. denne rampetid. Rampetiden
er defineret som den tid, det tager at justere referencen trinvis, som angivet i par. 3-90 7rinstor-

relse.
3-92 Effektretablering
Option: Funktion:
[o] * Ikke aktiv Nulstiller den digitale potentiometer-reference til 0 % efter opstart.
[1] Aktiv Gendanner den seneste digitale potentiometer-reference ved opstart.
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3-93 Maksimumgraense
Range: Funktion:

100 %* [-200 - 200 %] Indstil den maksimale tilladte vaerdi for den resulterende reference. Dette anbefales hvis det digitale
potentiometer bruges til finjustering af den resulterende reference.

3-94 Minimumgraense
Range: Funktion:

-100 %* [-200 - 200 %] Indtast den mindste tilladte veerdi for den resulterende reference. Dette anbefales hvis det digitale
potentiometer bruges til finjustering af den resulterende reference.

3-95 Rampeforsinkelse
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

3.6 Parametre: graenser/advarsler

3.6.1 4-** Graenser/Advarsler

Parametergruppe til konfiguration af graenser og advarsler.

3.6.2 4-1* Motorgraenser

Definer motorens moment-, strgm- og hastighedsgraense, samt frekvensomformerens reaktion, nér disse graenser overskrides.
En graense kan generere en meddelelse p& displayet. En advarsel vil altid generere en meddelelse pd displayet eller p& fieldbussen. En overvagnings-
funktion kan starte en advarsel eller et trip, hvorefter frekvensomformeren vil stoppe og generere en alarmmeddelelse.

4-10 Motorhastighedsretning

Option: Funktion:

Veelg de(n) pékreevede motorhastighedsretning(er). Anv. denne par. for at undgd ugnsket rever-

sering. Nar par. 1-00 Konfigurationstilstand er sat til Proces [3], seettes par. 4-10 Motorhastigheds-
retning som standard til Med uret [0]. Indstillingen i par. 4-10 Motorhastighedsretning begraenser
ikke optionerne for indstilling af par. 4-13 Motorhastighed, haj greense [O/MIN].

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

[0] * Med uret Referencen er indstillet til omdrejningsretning med uret. Reversering af indgang (standardklemme
19) skal veere dben.

[1] Imod uret Referencen er indstillet til omdrejningsretning mod uret. Reversering af indgang (standardklemme
19) skal veere lukket. Hvis reversering er pkraevet med "reversering" af indgang &ben, kan motor-
retningen andres med par. 1-06.

[2] Begge retninger Tillader motoren at rotere i begge retninger.

4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*
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4-13 Motorhastighed, hgj graense [0/MIN]
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

NB!
Den maksimale udgangsfrekvens ma ikke overstige 10 % af vekselretterens koblingsfrekvens (par. 14-01 Koblingsfrekvens).

4-14 Motorhastighed, hgj graense [Hz]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

NB!
Den maksimale koblingsfrekvens ma ikke overstige 10 % af vekselretterens koblingsfrekvens (par. 14-01 Koblingsfrekvens).

4-16 Momentgraense for motordrift

Range: Funktion:
Application  [Application dependant]
dependent*
' FEndring af par. 4-16 Momentgraense for motordrift, ndr par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til Hastighed, 8ben slgjfe [0],
. genjusteres par. 1-66 Min. strom ved lav hastighed automatisk.
NB!
Frekvensomformeren udlgses af momentspidser, dvs. momentgraensen registreres indvendigt i frekvensomformeren og ikke pd LCP'en
eller fieldbussen.

4-17 Momentgraense for generatordrift
Range: Funktion:

100.0 %*  [Application dependant] Dette er en sand momentgraensefunktion, som kan kgre i det oversynkrone omré&de over den no-
minelle motorhastighed.
Motormagnetiseringsfaldet kompenseres automatisk via en strgmforggelse.

NB!
Frekvensomformeren udlgses af momentspidser, dvs. momentgraensen registreres indvendigt i frekvensomformeren og ikke p& LCP'en
eller fieldbussen.

4-18 Strgmgrsense
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*
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4-19 Maks. udgangsfrekvens

Range:
132.0 Hz*

Funktion:

[1.0 - 1000.0 Hz] Seetter en gvre graense for udgangsfrekvens af hensyn til sikkerheden ved applikationer, hvor util-
sigtet overhastighed skal undgds. Denne graense er den gvre i alle konfigurationer (uafhaengigt af
indstillingen i par. 1-00 Konfigurationstilstand).

NB!
Den maksimale koblingsfrekvens mé ikke overstige 10 % af vekselretterens koblingsfrekvens (par. 14-01 Koblingsfrekvens).

Par. 4-19 Maks. udgangsfrekvens kan ikke aendres, mens motoren kgrer.

4-20 Momentgransefaktorkilde

Option:

(o1
[2]
(4]
[6]
(8]
[10]
[12]
[14]
[16]

Funktion:

Veelg en analog indgang for skalering af indstillingerne i par. 4-16 Momentgraense for motordrift og
par. 4-17 Momentgraense for generatordrift fra 0 % til 100 % (eller inverteret) Signalniveauerne
svarende til 0 % og 100 % defineres i den analoge indgangsskalering, f.eks. parametergruppe 6-1*.
Denne parameter er kun aktiv nér par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til Hastighed &ben
slojfe eller Hastighed lukket slgjfe.

Ingen funkt

Ana. ind. 54 inv
Ana. ind. X30-11
Ana. ind. X30-11 inv
Ana. ind. X30-12
Ana. ind. X30-12 inv

4-21 Hastighedsgreensefaktorkilde

Option:

[o1*
[2]
[4]
(6]
[8]
[10]
[12]
[14]
[16]

Funktion:

Veelg en analog indgang for skalering af indstillingerne i par. 4-19 fra 0% til 100% (eller omvendt)
Signalniveauerne svarende til 0 % og 100 % defineres i den analoge indgangsskalering, f.eks. pa-
rametergruppe 6-1*. Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet
til Momenttilstand.

Ingen funktion

Analog indgang 53

Analog indgang 53 inverteret
Analog indgang 54

Analog indgang 54 inverteret
Analog indg. X30-11

Analog indgang X30-11 inverteret
Analog indgang X30-12

Analog indgang X30-12 inverteret

3.6.3 4-3* Overvdagning af motorfeedback

Parametergruppen omfatter overvdgning og héndtering af motorfeedback-apparater, som encodere og resolvere.
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4-30 Motorfeedbacktabfunktion

Option: Funktion:
Veelg, hvilken handling frekvensomformeren skal udfgre, hvis der registreres en feedbackfejl. Den
valgte handling vil finde sted, hvis feedbacksignalet varierer fra udgangshastigheden, hvor omré&det
er angivet i par. 4-31 Motorfeedbackhastighedsfejl i |gbet af det tidsrum, som er indstillet i
par. 4-32 Timeout for motorfeedbacktab.

[0] Deaktiveret

[1] Advarsel

[2] * Trip

[3] Jog

[4] Fastfrys udgang
[5] Maks. hast.

[6] Skift til 8ben slgjfe
[7] Veelg opseetn. 1
[8] Veelg opsaetn. 2
[9] Veelg opsaetn. 3
[10] Veelg opseetn. 4
[11] stop & trip

4-31 Motorfeedbackhastighedsfejl
Range: Funktion:

300 RPM*  [1 - 600 RPM] Indtast det maksimalt tilladte antal hastighedssporingsfejl fra den beregnede og den faktiske me-
kaniske akseludgangshastighed.

Speed
[rpm]

P 4-32 Time
[sec]
130BA221.10
4-32 Timeout for motorfeedbacktab
Range: Funktion:
0.05 s* [0.00 - 60.00 s] Indstil den timeout-veerdi, der muligger overskridelse af hastighedsfejlen, som er indstillet i

par. 4-31 Motorfeedbackhastighedsfeji.

4-34 Sporingsfejlfunktion
Option: Funktion:

Veelg, hvordan frekvensomformeren skal reagere, nér en sporingsfejl registreres, dvs. ndr motor-
hastigheden varierer fra udgangen af rampen.

[0] * Deaktiver
[1] Advarsel
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[2] Trip

[3] Trip efter stop

4-35 Sporingsfejl

Range: Funktion:

10 RPM* [1 - 600 RPM] Indtast det maks. tilladte antal hastighedsfejl mellem motor og motorhastighed og udgang for ram-

pen, ndr den ikke rampes. I &ben slgjfe er motorhastigheden skennet, og i lukket slgjfe er det
feedback fra encoder/resolver.

4-36 Sporingsfejl timeout

Range: Funktion:

1.00 s* [0.00 - 60.00 s] Indtast timeoutperioden under hvilken en fejl hgjere end veerdien indst. i par 4-35 Sporingsfejl er
tilladt.

4-37 Sporingsfejlsrampning

Range: Funktion:

100 RPM*  [1 - 600 RPM] Indtast den maksimalt tilladte hastighedsfejl mellem motorhastighed og udgangen for rampen under
rampning. I 8ben slgjfe er motorhastigheden skgnnet, og i lukket slgjfe er det feedback fra encoder/
resolver.

4-38 Sporingsfejl rampetimeout

Range: Funktion:

1.00 s* [0.00 - 60.00 s] Indtast timeoutperioden under hvilken en fejl hgjere end antal sporingsfejl, indstillet i par. 4-37

Sporingsfejl under rampning er tilladt.

4-39 Sporingsfejl efter rampetimeout

Range: Funktion:
5.00 s* [0.00 - 60.00 s] Angiv timeoutperioden efter rampning, hvis par. 4-37 og 4-38 stadig er aktive.

3.6.4 4-5* Justerbare advarsler

Her kan der defineres justerbare advarselsgraenser for strgm, hastighed, reference og feedback. Advarsler, som vises i displayet, kan programmeres som
en udgang eller sendes via en seriel bus.

Advarsler vises i displayet, via de programmerede udgange eller p& den serielle bus.

Imotor A Z
§
| : 1 1 :
Ll I (I (. PRREF | L
P 4—M18) i J| % f r
o e
D A e —/——'———-i-—
(P 4-51) ; I / : i
1 | 1
. o
i == | OMRAPZT =1
i | 1 |
o 0
lay 4o 1 _ %__L__.;._
(P 4-50) : I / 1 i
o =
i | % | i nmoioL[O/Mlm
MIN nI.IAV REF nnolJ N MAX
(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)
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4-50 Advarsel, strom lav

Range:
0.00 A*

Range:

Application
dependent*

Funktion:

[Application dependant] Indtast l.av-veerdien. Hvis motorstrgmmen kommer under denne graense, viser displayet Strom
Jav. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal p& klemme 27 eller 29 (kun FC
302) og pé releeudgang 01 eller 02 (kun FC 302). Se tegningen i dette afsnit.

4-51 Advarsel, strom hgj

Funktion:
[Application dependant]

4-52 Advarsel, hastighed lav

Range:
0 RPM*

Funktion:
[Application dependant] Indtast niav-veerdien. N&r motorhastigheden overstiger denne graense viser displayet Hastighed

/av. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal pd klemme 27 el. 29 (kun FC
302) og pé releeudgang 01 eller 02 (kun FC 302).

4-53 Advarsel, hastighed hgj

Range:
Application
dependent*

Funktion:
[Application dependant]

4-54 Advarsel, reference lav

Range:
-999999.99
9*

Funktion:

[Application dependant] Indtast den nedre referencegraense. N&r den faktiske reference er under denne graense, viser dis-
playet reference lav. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal p& klemme 27
el. 29 (kun FC 302) og pa releeudgang 01 eller 02 (kun FC 302).

4-55 Advarsel, reference hgj

Range:

999999.999
*

Funktion:

[Application dependant] Indtast den gvre referencegraense. Nar den faktiske reference overstiger denne graense, viser dis-
playet reference hgj. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal p& klemme 27
el. 29 (kun FC 302) og pa releeudgang 01 eller 02 (kun FC 302).

4-56 Advarsel, feedback lav

Range:
-999999.99
9 Referen-
ceFeedback-
Unit*

Funktion:
[Application dependant] Indtast den nedre feedbackgraense. N&r feedbacksignalet er under denne graense, viser displayet

Feedback lav. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal pd klemme 27 el. 29
(kun FC 302) og p8 releeudgang 01 eller 02 (kun FC 302).

4-57 Advarsel, feedback hgj

Range:
999999.999
Reference-
Feedback-
Unit*

Funktion:
[Application dependant] Indtast den gvre feedbackgraense. Nar feedback overstiger denne graense, viser displayet Feedb.

hgj. Signaludgangene kan programmeres til at give et statussignal pd klemme 27 el. 29 (kun FC
302) og pa releeudgang 01 eller 02 (kun FC 302).

4-58 Manglende motorfasefunktion

Option:

(o]

[21*

Funktion:

Viser en alarm i tilfeelde af en manglende motorfase.
Deaktiv. Der vises ikke en alarm, hvis der opstdr en manglende motorfase.
Trip 1000 ms
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NB!
Denne parameter kan ikke indstilles, mens motoren kgrer.

3.6.5 4-6* Hastighedsbypass

Definer hastigheds-bypass-omrader for ramperne.
Nogle systemer kraever, at man undgdr visse udgangsfrekvenser el. hastigheder pd grund af resonansproblemer i systemet. Der kan hgjst undgés fire
frekvens- el. hastighedsomrader.

4-60 Bypass-hastighed fra [0O/MIN]

Array [4]

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

4-61 Bypass-hastighed fra [Hz]
Array [4]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

4-62 Bypass-hastighed til [0/MIN]
Array [4]
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

4-63 Bypass-hastighed til [Hz]
Array [4]

Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

3.7 Parametre: Digital indgang/udgang
3.7.1 5-** Digital ind-/udgang

Parametergruppe til konfiguration af den digitale indgang og udgang.

3.7.2 5-0* Digital I/O-tilstand

Parametre til konfiguration af indgangen og udgangen, som anvender NPN og PNP.
5-00 Digital I/O-tilstand
Option: Funktion:

De digitale indgange og programmerede digitale udgange kan forprogrammeres til brug i enten
PNP- eller NPN-systemer.

[0] * PNP Handling ved positive retningspulser(¢). PNP-systemer traekkes ned til GND.
[1] NPN Handling ved negative retningspulser (¢). NPN-systemer traekkes op til + 24 V internt i frekvens-
omformeren.
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NB!
N&r denne parameter er blevet aendret, skal den aktiveres ved udfgrelse af en effektcyklus.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-01 Kiemme 27, tilstand

Option: Funktion:
[o] * Indgang Angiver klemme 27 som en digital indgang.
[1] Udgang Angiver klemme 27 som en digital udgang.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

5-02 Klemme 29, tilstand

Option: Funktion:
[o] * Indgang Angiver klemme 29 som en digital indgang.
[1] Udgang Angiver klemme 29 som en digital udgang.

Denne parameter findes kun i FC 302.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

3.7.3 5-1* Digitale indgange

Parametre til konfiguration af indgangsfunktionerne for indgangsklemmerne.
De digitale indgange kan bruges til at vaelge forskellige funktioner i frekvensomformeren. Alle digitale indgange kan indstilles til fglgende funktioner:
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Digital indgangsfunktion Veelg Klemme

Ingen funktion [0] Alle *klemme 32, 33
Nulstil [1] Alle

Frilgb inverteret [2] Alle *klemme 27
Frilgb og reset inv. [3] Alle

Hurtigt stop, inverteret [4] Alle

DC-bremse inverteret [5] Alle

Stop inverteret [6] Alle

Start [8] Alle *klemme 18
Pulsstart [9] Alle

Reversering [10] Alle *klemme 19
Start reverseret [11] Alle

Start mulig fremad [12] Alle

Start mulig rev. [13] Alle

Jog [14] Alle *klemme 29
Preset-reference til [15] Alle

Preset-ref. bit 0 [16] Alle

Preset-ref. bit 1 [17] Alle

Preset-ref. bit 2 [18] Alle

Fastfrys reference [19] Alle

Fastfrys udgang [20] Alle

Hastighed op [21] Alle

Hastighed ned [22] Alle

Opsaetning, veelg bit 0 [23] Alle

Opsaetning, veelg bit 1 [24] Alle

Praecist stop, inverteret [26] 18, 19

Praecis start, stop [27] 18, 19

Catch up [28] Alle

Slow down [29] Alle
Teellerindgang [30] 29, 33
Pulsindgangssignal [32] 29, 33
Rampebit 0 [34] Alle

Rampebit 1 [35] Alle

Netfejl inverteret [36] Alle

Pulsstart [40] 18, 19

Puls preecis stop inverteret [41] 18, 19
DigiPot-forggelse [55] Alle
DigiPot-reduktion [56] Alle

DigiPot-ryd [57] Alle

Teeller A (op) [60] 29, 33

Teeller A (ned) [61] 29, 33

Nulstil teeller A [62] Alle

Teeller B (op) [63] 29, 33

Teeller B (ned) [64] 29, 33

Nulstil teeller B [65] Alle

Mek. bremsefeedb. [70] Alle

Mek. bremsefeedb. veks.r. [71] Alle

PID-aktiv [74]

MCO-specifik [75]

PTC-kort 1 [80] Alle

FC 300-standardklemmerne er 18, 19, 27, 29, 32 og 33. MCB 101-klemmerne er X30/2, X30/3 og X30/4.
Klemme 29 fungerer som en udgang, men kun i FC 302.

Funktioner, som kun geelder for en enkelt digital indgang, er angivet i den tilknyttede parameter.

Alle digitale indgange kan programmeres til disse funktioner:

[0] Ingen funktion Ingen reaktion pé& signaler, der sendes til klemmen.
[1] Nulstil Nulstiller frekvensomformeren efter en TRIP/ALARM. Ikke alle alarmer kan nulstilles.
[2] Frilgb inverteret (Standard digital indgang 27): frilgbsstop, inverteret indgang (NC). Frekvensomformeren lader mo-

toren rotere i fri tilstand. Logik "0" => frilgbsstop.

[3] Frilgb og reset inv. Nulstilling og frilgbsstop inverteret indgang (NC). Lader motoren rotere i fri tilstand og nulstiller
frekvensomformeren. Logik "0" => frilgbsstop og nulstilling.

[4] Hurtigt stop, inverteret Inverteret indgang (NC). Genererer en standsning i overensstemmelse med kvikstop af rampetiden,
indstillet i par. 3-81 Kvikstop rampetid. Nar motoren standser, kan akslen efterfglgende rotere frit.
Logik '0' => Kvikstop.

[5] DC-bremse inverteret Inverteret indgangssignal til DC-bremsning (NC). Standser motoren ved at péfgre den en DC-strgm
i en bestemt periode. Se par. 2-01 DC-bremsestromtil par. 2-03 DC-bremseindkoblingshast. [omdr./
min. ]. Funktionen er kun aktiv, ndr veerdien i par. 2-02 DC-bremseholdetid er forskellig fra 0. Logisk
"0" => DC-bremsning.
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[6] Stop inverteret Funktionen Stop inverteret. Genererer stopfunktion, ndr den valgte klemme skifter fra logisk niveau
"1" til "0". Standsning gennemfgres i henhold til den valgte rampetid (par. 3-42 Rampe 1, rampe-
ned-tid, par. 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid, par. 3-62 Rampe 3, rampe-ned-tid, par. 3-72 Rampe
4, rampe-ned-tid).

NB!

N&r frekvensomformeren har ndet momentgraensen og har modtaget en stop-
kommando, er det ikke sikkert, at den standser af sig selv. Konfigurer en digital
udgang med Mom.-graense & stop [27], som skal sluttes til en digital indgang,
der er konfigureret til frilgb for at sikre, at frekvensomformeren standser.

[8] Start (Standard, Digital indgang 18): Veelg start for en start/stop-kommando. Logisk "1" = start, logisk
"0" = stop.

[9] Pulsstart Motoren starter, hvis den pé&fares en puls i min. 2 ms. Motoren standser, hvis Stop inverteret akti-
veres.

[10] Reversering (standard, digital indgang 19). Skifter rotationsretning p& motorakslen. Vzelg logisk "1" for at re-
versere. Reverseringssignalet skifter kun rotationsretning. Det aktiverer ikke startfunktionen. Vaelg
begge retninger i par. 4-10 Motorhastighedsretning. Funktionen er ikke aktiv med processen lukket
slgjfe.

[11] Start reverseret Anvendes til start/stop og til reversering pd den samme ledning. Signaler pa start er ikke tilladt
samtidig.

[12] Start mulig fremad Friggr bevaegelser mod uret og muligggr retninger med uret.

[13] Start mulig rev. Friggr bevaegelser med uret og muligggr retninger mod uret.

[14] Jog (Standard digital indgang 29): anvendes til aktivering af jog-hastighed. Se par. 3-11 Jog-hastighed
[Hz].

[15] Preset-reference til Skifter mellem ekstern reference og preset-reference. Det forudsaettes, at Ekstern/preset [1] er
valgt i par. 3-04 Referencefunktion. Logisk "0" = ekstern reference aktiv; logisk "1" = en af de otte
preset-referencer er aktive.

[16] Preset-ref. bit 0 Preset-reference-bit 0,1 og 2 giver mulighed for at veelge en enkelt af de otte preset-referencer i
overensstemmelse med nedenstdende tabel.

[17] Preset-ref. bit 1 Det samme som Preset-reference-bit 0 [16].

[18] Preset-ref. bit 2 Det samme som Preset-reference-bit 0 [16].

Preset-ref. bit 2 1 0
Preset-ref. 0 0 0 0
Preset-ref. 1 0 0 1
Preset-ref. 2 0 1 0
Preset-ref. 3 0 1 1
Preset-ref. 4 1 0 0
Preset-ref. 5 1 0 1
Preset-ref. 6 1 1 0
Preset-ref. 7 1 1 1

[19] Fastfrys ref. Fastfryser den faktiske reference, som nu er udgangspunkt/betingelse for, at Hastighed op og Ha-
stighed ned kan benyttes. Hvis Hastighed op/ned anvendes, fglger hastighedsaendringen altid ram-
pe 2 (par. 3-51 Rampe 2, rampe-op-tid og par. 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid) i intervallet 0 -
par. 3-03 Maksimumreference.

[20] Fastfrys udgang Fastfryser den aktuelle motorfrekvens (Hz), som nu er udgangspunkt/betingelse for at Hastighed
op og Hastighed ned kan benyttes. Hvis Hastighed op/ned anvendes, fglger hastighedsaendringen
altid rampe 2 (par. 3-51 Rampe 2, rampe-op-tid og par. 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid) i intervallet
0 - par. 1-23 Motorfrekvens.

NB!
Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan frekvensomformeren ikke stoppes via et lavt
'start [8]'-signal. Stop frekvensomformeren via en klemme, der er programmeret
til Frilgb inverteret [2] eller Frilgb og reset inv.
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[21] Hastighed op Hastighed op og Hastighed ned vaelges, hvis der gnskes digital styring af hastighed op/ned (mo-
torpotentiometer). Aktiver funktionen ved at veelge enten Fastfrys reference eller Fastfrys udgang.
Hvis Hastighed op aktiveres i mindre end 400 msek., gges den heraf resulterende reference med
0,1 %. Hvis Hastighed op/Hastighed ned er aktiveret i mere end 400 msek., vil den resulterende
reference fglge indstillingen i parameter 3-x1/ 3-x2 rampe-op/ned.

Nedlukning Catch up
Uzendret hastighed 0 0
Reduceret med %-vaerdi 1 0
Forgget med %-veerdi 0 1
Reduceret med %-vaerdi 1 1
[22] Hastighed ned Den samme som Hastighed op [21].
[23] Opsaetning, veelg bit 0 Veelg opszetning, veelg bit 0 eller bit 1 for at vaelge imellem en af de fire opsaetninger. Indstil

par. 0-10 Aktiv opseetning til multiopsaetning.
[24] Opseetning, veelg bit 1 (Standard digital indgang 32): Den samme som Opsaetning, vaelg bit 0 [23].

[26] Praecist stop, inverteret Forlaenger stopsignalet for at give et praecist stop uafhaengig af hastighed.
Sender et inverteret stopsignal, ndr den praecise stopfunktion er aktiveret i par. 1-83 Praecis stop-
funktion.
Funktionen Przecis stop, inverteret er tilgaengelig for kliemme 18 eller 19.

[27] Praecis start/stop Anvendes nér Praecist rampestop [0] er valgt i par. 1-83.

Hastighed 130BA220.10
(omdr./min., HZz)

Maks.

Hastighed
P 4-13
Motoraksel,
aktuel

Kompenseret

hastighed rampehaeldning
Startsignal id
Klem. 18[8]
(P. 5-10)
Preecist stop

Klem. 19 [26]

(P. 5-11)

[28] Catch up Forgger referencevaerdien med en procentdel (relativ), der er indstillet i par. 3-12 Catch up/slow
down.

[29] Slow down Reducerer referencevaerdien med en procentdel (relativ), der er indstillet i par. 3-12 Catch up/slow
down.

[30] Teellerindgang Praecis stopfunktion i par. 1-83 Praecis stopfunktion som teellerstop eller som hastighedskompen-
seret teellerstop med eller uden nulstilling. Teellerveerdien skal indstilles i par. 1-84 7aellervaerdi for
praecist stop.

[32] Pulsindgangssignal Brug impulstog som enten reference eller feedback. Skalering udfgres i parametergruppe 5-5*.

[34] Rampebit 0 Giver mulighed for at vaelge mellem en af de fire tilgaengelige ramper i overensstemmelse med

nedenstdende tabel.

[35] Rampebit 1 Den samme som Rampebit 0.

Nulstil rampebit 1 0

Rampe 1 0 0

Rampe 2 0 1

Rampe 3 1 0

Rampe 4 1 1

[36] Netfejl inverteret Aktiverer par. 14-10 Netfejl. Netfejl, inverteret er aktiv i logisk 0-situation.

[41] Puls preecis stop inverteret Sender et afldst stopsignal, ndr den praecise stopfunktion er aktiveret i par. 1-83 Praecis stopfunk-

tion. Den pulsinverterede stopfunktion er tilgaengelig p& klemme 18 eller 19.
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[55] DigiPot-forggelse FOR@GELSE-signal til den digitale potentiometerfunktion, der er beskrevet i par.-gruppe 3-9*

[56] DigiPot-reduktion REDUKTION-signal til den digitale potentiometerfunktion, der er beskrevet i par.-gruppe 3-9*

[57] DigiPot-ryd Rydder den digitale potentiometerreference, der er beskrevet i par.-gruppe 3-9*

[60] Teeller A (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til teelling i trin i SLC-teelleren.

[61] Teeller A (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til bagleens trinvis teelling i SLC-teelleren.

[62] Nulstil taeller A Indgang til nulstilling af teeller A.

[63] Teeller B (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til teelling i trin i SLC-teelleren.

[64] Teeller B (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til baglaens trinvis teelling i SLC-teelleren.

[65] Nulstil teeller B Indgang til nulstilling af tzeller B.

[70] Mek. bremsefeedback Bremsefeedback til haeve-/seenkeapplikationer: Indstil par. 1-01 til [3] Alux m. motorfeedb., indstil
par. 1-72 til [6] Haevmek. Bremsfrig.

[71] Mek. bremsefeedback inverteret. Inverteret bremsefeedback til haeve-/saenkeapplikationer

[74] PID-aktiv

[75] MCO-specifik

[80] PTC-kort 1 Alle digitale indgange kan indstilles til PTC Kort 1 [80]. Dog ma kun en digital indgang indstilles til
dette.

5-10 Klemme 18, digital indgang
Option: Funktion:
[8] * Start Funktioner beskrives under 5-1* Digitale indgange

5-11 Klemme 19, digital indgang
Option: Funktion:

[10] * Reversering Funktioner beskrives under 5-1* Digitale indgange

5-12 Klemme 27, digital indgang
Option: Funktion:

[2] * Frilgb inverteret Funktioner beskrives under 5-1* Digitale indgange

5-13 Klemme 29, digital indgang
Option: Funktion:

Veelg funktionen blandt de tilgaengelige digitale indgange og gvrige optioner [60], [61], [63] og
[64]. Teellere anvendes i Smart Logic Control-funktioner.Denne parameter er kun tilgaengelig for FC
302.

[14] * Jog Funktioner beskrives under 5-1* Digitale indgange

5-14 Klemme 32, digital indgang
Option: Funktion:

Veelg funktionen blandt de tilgaengelige digitale indgange og gvrige optioner [60], [61], [63] og
[64]. Teellere anvendes i Smart Logic Control-funktioner.

[o] * Ingen funktion Funktioner beskrives under 5-1* Digitale indgange

5-15 Klemme 33, digital indgang
Option: Funktion:

Veelg funktionen blandt de tilgaengelige digitale indgange og gvrige optioner [60], [61], [63] og
[64]. Teellere anvendes i Smart Logic Control-funktioner.

[o] * Ingen funktion Funktioner beskrives under 5-1* Digitale indgange

5-16 Klemme X30/2, digital indgang
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodul MCB101 er installeret i frekvensomformeren. Funkti-
oner beskrives under 5-1* Djgitale indgange
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5-17 Klemme X30/3, digital indgang

Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodul MCB101 er installeret i frekvensomformeren. Funkti-
oner beskrives under 5-1* Digitale indgange

5-18 Klemme X30/4, digital indgang

Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodul MCB101 er installeret i frekvensomformeren. Funkti-
oner beskrives under 5-1* Digitale indgange

5-19 Klemme 37 Sikker standsning
Option: Funktion:
[1] * Sikker standsns.al. Far frekvensomformeren til at kgre frilgb, ndr sikker standsning er aktiveret. Manuel nulstilling fra

LCP, digital indgang eller fieldbus.

[3] Adv. - sikker stands. Far frekvensomformeren til at kgre frilgb, nér sikker standsning er aktiveret (T-37 deaktiveret). N&r
sikker standsning-kredslgb er genetableret, fortszetter frekvensomformeren uden manuel nulstilling.

[4] PTC 1 Alarm Far frekvensomformeren til at kgre frilgb, ndr sikker standsning er aktiveret. Manuel nulstilling fra
LCP, digital indgang eller fieldbus. Mulighed 4 er kun tilgaengelig, ndr MCB 112 PTC-termistorkortet
er tilsluttet.

[5] PTC 1 Warning Far frekvensomformeren til at kgre frilgb, nér sikker standsning er aktiveret (T-37 deaktiveret). N&r

kredslgbet sikker standsning er retableret, fortseetter frekvensomformeren uden manuel nulstilling,
med mindre en digital indgang, som er indstillet til PTC-kort 1 [80], stadig er aktiveret. Mulighed 5
er kun tilgaengelig, ndr MCB 112 PTC-termistorkortet er tilsluttet.

[6] PTC 1 & Relay A Muligheden er brugt, ndr PTC-optionen er portstyret sammen med en stopknap gennem et sikker-
hedsrelee til T-37. Fér frekvensomformeren til at kgre frilgb, ndr sikker standsning er aktiveret.
Manuel nulstilling fra LCP, digital indgang eller fieldbus. Mulighed 6 er kun tilgeengelig, ndr MCB 112
PTC-termistorkortet er tilsluttet.

[7] PTC 1 & Relay W Muligheden er brugt, ndr PTC-optionen er portstyret sammen med en stopknap gennem et sikker-
hedsrelee til T-37. Far frekvensomformeren til at kgre frilgb, ndr sikker standsning er aktiveret (T-37
deaktiveret). Nar kredslgbet sikker standsning er reetableret, fortszetter frekvensomformeren uden
manuel nulstilling, med mindre en digital indgang, som er indstillet til PTC-kort 1 [80], (stadig) er
aktiveret. Mulighed 7 er kun tilgaengelig, ndr MCB 112 PTC-termistorkortet er tilsluttet.

[8] PTC 1 & Relae A/W Denne mulighed ggr det muligt at bruge en kombination af alarm og advarsel. Mulighed 8 er kun
tilgaengelig, ndr MCB 112 PTC-termistorkortet er tilsluttet.

[9] PTC 1 & Relae W/A Denne mulighed ggr det muligt at bruge en kombination af alarm og advarsel. Mulighed 9 er kun
tilgaengelig, n&r MCB 112 PTC-termistorkortet er tilsluttet.

Mulighederne 4 - 9 er kun tilgaengelig, nér MCB 112 PTC-termistorkortet er tilsluttet.

NB!
N&r autonulstilling/advarsel veelges, &bner frekvensomformeren op for automatisk genstart.
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Oversigt over funktioner, alarmer og advarsler

Funktion Nr. PTC Relae

Ingen funktion [0] - -

Sikker standsns.al. [11* - Sikker standsning [A68]
Adv. - sikker stands. [3] - Sikker standsning [W68]
PTC 1 Alarm [4] PTC 1 Sikker standsning [A71] -

PTC 1 Advarsel [5] PTC 1 Sikker standsning [W71] -

PTC 1 & Rele A [6] PTC 1 Sikker standsning [A71] Sikker standsning [A68]
PTC 1 & Relee W [7] PTC 1 Sikker standsning [W71] Sikker standsning [W68]
PTC 1 & Relae A/W [8] PTC 1 Sikker standsning [A71] Sikker standsning [W68]
PTC 1 & Relae W/A [9] PTC 1 Sikker standsning [W71] Sikker standsning [A68]

W betyder advarsel, og A betyder alarm. Se Alarmer og advarsler i afsnittet Fejifinding i Design Guide eller Betjeningsvejledningen for flere oplysninger
En farlig fejl relateret til sikker standsning udligser en alarm: Farlig fejl [A72].

Se afsnittet Beskrivelse af alarmord, advarselsord, og udvidet statusord i kapitlet Fejifinding.

5-20 Klemme X46/1, digital indgang
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 113 er installeret i frekvensomformeren. Funkti-
oner beskrives under 5-1* Djgitale indgange

5-21 Klemme X46/3, digital indgang
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 113 er installeret i frekvensomformeren. Funkti-
oner beskrives under 5-1* Djgitale indgange

5-22 Klemme X46/5, digital indgang
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 113 er installeret i frekvensomformeren. Funkti-
oner beskrives under 5-1* Djgitale indgange

5-23 Klemme X46/7, digital indgang
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 113 er installeret i frekvensomformeren. Funkti-
oner beskrives under 5-1* Djgitale indgange

5-24 Klemme X46/9, digital indgang
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodul MCB 113 er installeret i frekvensomformeren. Funkti-
oner beskrives under 5-1* Djgitale indgange

5-25 Klemme X46/11, digital indgang
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodulMCB 113 er installeret i frekvensomformeren. Funkti-
oner beskrives under 5-1* Djgitale indgange

5-26 Klemme X46/13, digital indgang
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodul MCB 113 er installeret i frekvensomformeren. Funkti-
oner beskrives under 5-1* Djgitale indgange

3.7.4 5-3* Digitale udgange

Parametre til konfiguration af digitale udgangsfunktioner for udgangsklemmerne. De to halvlederbaserede digitale udgange er feelles for klemme 27 og
29. Indstil I/O-funktionen for klemme 27 i par. 5-01 Klemme 27, tilstand, og indstil I/O-funktionen for klemme 29 i par. 5-02 Klemme 29, tilstand. Disse
parametre kan ikke justeres, n&r motoren er i gang.
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(0]
(1]
[2]
[3]
[4]
[5]
(6]

[7]

[8]
(9]
[10]
[11]

[12]
[13]
[14]
[15]

[16]
[17]
[18]

[19]
[20]
[21]

[22]
[23]

[24]

[25]

[26]
[27]

[28]
[29]
[30]

[31]
[32]

[33]
[40]
[41]

Ingen funktion
Styring klar

Frekvensomformer klar

Frekvensomformer klar/fjernbetjent

Frigivet/ingen advarsel
VLT kgrer

Kgrer/0 adv.

Kgr i omrade/ingen advarsel

Ker pd reference/ingen advarsel
Alarm
Alarm eller advarsel

Ved momentgraensen

Uden for strgmomr.
Under strgm, lav
Over strgm, hgj

Uden for hastighedsomrédet

Under hastighed, lav
Over hastighed, hgj

Uden for tilbagefgringsomrade

Under feedback, lav
Over feedback, hgj

Termisk advarsel

Klar, ingen termisk advarsel

Fjernbetjening, klar/ingen termisk

advarsel

Klar, spaending OK

Reversering

Bus OK

Momentgraense og stop

Bremse, ingen bremseadvarsel
Bremse klar, ingen fejl

Bremsefejl (IGBT)

Relae 123

Mekanisk bremsestyring

Danfiss

Standard for alle digitale udgange og releeudgange

Styrekortet modtager forsyningsspaending.

Frekvensomformeren er klar til drift og p&ferer styrekortet et forsyningssignal.
Frekvensomformeren er klar til drift og er i Auto On-tilstand.

Klar til drift. Der er ikke afgivet start- eller stopkommando (start/deaktiver). Der er ingen advarsler.
Motoren kgrer.

Udgangshastigheden er hgjere end den i par. 1-81 Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN]indstillede
hastighed. Motoren kgrer, og der er ingen advarsler.

Motoren kgrer inden for de programmerede strgm-/hastighedsomrdder, der er indstillet i
par. 4-50 Advarsel, strom lav til par. 4-53 Advarsel, hastighed haj. Der er ingen advarsler.

Motoren kgrer ved referencehastighed.
Udgangen aktiveres af en alarm. Der er ingen advarsler.
Udgangen aktiveres af en alarm eller en advarsel.

Den momentgraense, der er indstillet i par. 4-16 Momentgraense for motordrift eller par. 1-17, er
overskredet.

Motorstrgmmen er uden for det omré&de, der er indstillet i par. 4-18 Stromgraense.
Motorstrgmmen er lavere end den veerdi, der er indstillet i par. 4-50 Advarsel, strom lav.
Motorstrgmmen er hgjere end den vaerdi, der er indstillet i par. 4-51 Advarsel, strom hgj.

Udgangsfrekvensen er uden for det frekvensomrdde, der er indstillet i par. 4-50 Advarsel, strom
lavog par. 4-51 Advarsel, strom hgj.

Udgangshastigheden er lavere end den vaerdi, der er indstillet i par. 4-52 Advarsel, hastighed lav.
Udgangshastigheden er hgjere end den veerdi, der er indstillet i par. 4-53 Advarsel, hastighed haj.

Feedbacksignalet er uden for det omrade, der er indstillet i par. 4-56 Advarsel, feedback lav og
par. 4-57 Advarsel, feedback haj.

Feedbacksignalet kommer under den graense, der er indstillet i par. 4-56 Advarsel, feedback lav.
Feedback er over den graense, der er indstillet i par. 4-57 Advarsel, feedback hgj.

Termisk advarsel teender, ndr temperaturen overstiger greensen i enten motor, frekvensomformer,
bremsemodstand eller termistor.

Frekvensomformeren er klar til drift, og der foreligger ingen advarsel om overtemperatur.

Frekvensomformeren er klar til drift og er i Auto On-tilstand. Der foreligger ingen advarsel om over-
temperatur.

Frekvensomformeren er klar til drift, og netspaendingen ligger inden for det angivne spaendings-
omrade (se afsnittet Generelle specifikationer).

Reversering. Logisk '1' ndr motorens omdrejningsretning er med uret. Logisk '0' = ndr motorens
omdrejningsretning er mod uret. Hvis motoren ikke roterer, vil udgangen fglge referencen.

Aktiv kommunikation (ingen timeout) via den serielle kommunikationsport.

Anvend i forbindelse med frilgbsstop og i momentgraensetilstand. Hvis frekvensomformeren har
modtaget et stopsignal og er ved momentgraensen, er signalet logisk '0'.

Bremsen er aktiv, og der er ingen advarsler.

Bremsen er klar til drift, og der er ingen fejl.

Udgangen er logisk '1', nér bremse-IGBT'en er kortsluttet. Funktionen bruges til at beskytte fre-
kvensomformeren i tilfzelde af fejl p& bremsemodulerne. Udgangen/relaeet kan benyttes til at ud-
koble hovedspaendingen fra frekvensomformeren.

Relzeet er aktiveret, forudsat at der er valgt styreord [0] i parametergruppe 8-**.

Ggr det muligt at kontrollere en ekstern mekanisk bremse. Se beskrivelsen i afsnittet Styring af
mekanisk bremse og parametergruppe 2-2*

Sikker standsning aktiv (kun FC 302) Angiver, at sikker standsning er aktiveret p& klemme 37.

Uden for referenceomréde

Under reference, lav
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[42]
[45]

[46]

[47]

[51]

[55]

[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

[71]

[72]

[73]

[74]

[75]

[80]

[81]

[82]

[83]

[84]

[85]

94

Over reference, hgj

Busstyring

Busstyring On ved timeout

Busstyring Off ved timeout

MCO-styret
Pulsudgang

Sammenligner 0

Sammenligner 1

Sammenligner 2

Sammenligner 3

Sammenligner 4

Sammenligner 5

Logisk regel 0

Logisk regel 1

Logisk regel 2

Logisk regel 3

Logisk regel 4

Logisk regel 5

SL digital udgang A

SL digital udgang B

SL digital udgang C

SL digital udgang D

SL digital udgang E

SL digital udgang F

Danfiss

Styrer udgangen via bus. Udgangstilstanden indstilles i par. 5-90 Djgital & relaebusstyring. Ud-
gangstilstanden bevares i tilfaelde af bustimeout.

Styrer udgangen via bus. Udgangstilstanden indstilles i par. 5-90 Djgital & relaebusstyring. 1 tilfaelde
af bustimeout indstilles udgangstilstanden til hgj (aktiv).

Styrer udgangen via bus. Udgangstilstanden indstilles i par. 5-90 Digital & relaebusstyring. 1 tilfselde
af bustimeout indstilles udgangstilstanden til lav (ikke aktiv).

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 0 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
bliver den lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 1 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
bliver den lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 2 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
bliver den lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 3 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
bliver den lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 4 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
bliver den lav.

Se parametergruppe 13-1*. Hvis sammenligner 5 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
bliver den lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 0 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 1 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 2 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 3 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 4 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den logiske regel 5 evalueres som SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

Se par. 13-52 SL styreenh.-handling. Udgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [38] Zndsti/
digital udgang. A hojudferes. Udgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [32] Indstil digital
udgang. A lav udfgres.

Se par. 13-52 S styreenh.-handling. Indgangen bliver hgj, nér intelligent logikhandling [39]Zndsti/
digital udgang. > A hajudfgres. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [33] Indstil digital
udgang. A lav udfgres.

Se par. 13-52 SL styreenh.-handling. Indgangen bliver hgj, nér intelligent logikhandling [40]Zndsti/
digital udgang. A hojudfgres. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [34]Zndstil digital
udgang. A lav udfgres.

Se par. 13-52 SL styreenh.-handling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [41]ndsti/
digital udgang. A hgj udfgres. Indgangen bliver lav, nér intelligent logikhandling [35]Zndstil digital
udgang. A lav udfgres.

Se par. 13-52 SL styreenh.-handling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [42] Indstil
digital udgang. A hojudfgres. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [36]Zndstil digital
udgang. A lav udfgres.

Se par. 13-52 SL styreenh.-handling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [43]Zndsti/
digital udgang. A hejudfgres. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [37]Zndstil digital
udgang. A lav udfgres.
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[120] Lokal reference aktiv Udgangen bliver hgj, hvis par. 3-13 Referencested = [2] Lokal, eller hvis par. 3-13 Referencested
= [0] Keedet til hand-auto, samtidig med at LCP er i Hand on-tilstand.

[121] Fjernreference aktiv Udgangen bliver hgj, hvis par. 3-13 Referencested = Fjernbetjening [1] eller Kaedet til hand/auto
[0], samtidig med at LCP er i [Auto on]-tilstand.

[122] Ingen alarmer Udgangen bliver hgj, hvis der ikke foreligger en alarm.

[123] Startkommando aktiv Udgangen bliver hgj, hvis der foreligger en aktiv startkommando (dvs. via busforbindelsen til en
digital indgang eller [Hand on] eller [Auto on]), og der ikke foreligger en aktiv stop- eller startkom-
mando.

[124] Kgrer reverseret Udgangen er hgj, hvis frekvensomformeren kgrer mod uret (det logiske produkt af statusbit'ene

'kgrer' OG 'reverseret').

[125] Frekvensomformer i hand-tilstand Udgangen bliver hgj, ndr frekvensomformeren er i Hand on-tilstand (som det angives ved LED-
lampen over [Hand on]).

[126] Frekvensomformer i auto-tilstand Udgangen bliver hgj, nér frekvensomformeren er i Hand on-tilstand (angives af LED-lampen over
[Auto on]).

5-30 Klemme 27, digital udgang
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Funktioner beskrives under 5-3* Digitale udgange

5-31 Klemme 29, digital udgang
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Funktioner beskrives under 5-3* Digitale udgange
Denne parameter geelder kun for FC 302

5-32 Klem X30/6, digi ud (MCB 101)
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 101 er monteret i frekvensomformeren. Funkti-
oner beskrives under 5-3* Djgitale udgange

5-33 Klem X30/7 digi udg (MCB 101)
Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodul MCB 101 er monteret i frekvensomformeren. Funkti-
oner beskrives under 5-3* Djgitale udgange

3.7.5 5-4* Relzeer

Parametre til konfiguration af timing og relaeernes udgangsfunktioner.

5-40 Funktionsrelae

Array [9]
(Relee 1 [0], Relae 2 [1], Relee 3 [2] (MCB 113), Relae 4 [3] (MCB 113), Relae 5 [4] (MCB 113), Relee 6 [5] (MCB 113), Relee 7 [6] (MCB 105), Rele 8
[7] (MCB 105), Relee 9 [8] (MCB 105))

Option: Funktion:
[0] * Ingen funktion

(1] Styring klar

[2] Frekv.-omf. klar

[3] Frekv. klar/fjernst

[4] Frigivet/ingen adv.

[5] Karer

[6] Kgrer / 0 adv.

[7] Kgr i omr./ingen adv.

[8] Ker p8 ref/ingen adv
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[9] Alarm

[11] Ved momentgraensen

[13] Under strgm, lav

[15] Uden forhastighedsomrédet

[17] Over hastighed, hgj

[19] Under tilbagef., lav

[21] Termisk advarsel

[23] Fjernb. klar/ingen TA

[25] Reversering

[27] Mom.-graense & stop

[29] Bremse klar, 0 fejl

[31] Relae 123

[33] Sikker stands. aktiv

[37] Styreord bit 12

[39] Sporingsfejl

[41] Under reference, lav

[43] Udvidet PID-graense

[46] Busstyr., 1 hvis t.o

[51] MCO-styret

[61] Sammenligner 1

[63] Sammenligner 3

[65] Sammenlign 5

[71] Logisk regel 1

[73] Logisk regel 3
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[74] Logikregel 4

[75] Logikregel 5

[80] SL digital udgang A
[81] SL digital udgang B
[82] SL digital udgang C
[83] SL digital udgang D
[84] SL digital udgang E
[85] SL digital udgang F
[120] Lokal ref. aktiv
[121] Fjernref. aktiv
[122] Ingen alarmer
[123] Startkomm. aktiv
[124] Kgrer reverseret
[125] Apparat - hand

[126] Apparat - auto

5-41 ON-forsinkelse, relee
Array [8] (Relze 1 [0], Relae 2 [1], Relae 3 [2], Relae 4 [3], Relae 5 [4], Relae 6 [5], Relee 7 [6], Relee 8 [7], Relee 9 [8])

Range: Funktion:

0.01 s* [0.01 - 600.00 s] Indtast forsinkelsen for relee-indkoblingstidspunktet. Veelg et af de mulige mekaniske relaeer og MCB
105 i en array-funktion. Se par. 5-40 Funktionsrelee. Relee 3-6 er indeholdt i MCB 113.

130BA171.10

o |

haendelse | !
: 1
I 1
I 1
Relzeudgang —{—ﬂ
Fonforarikel e
On-forsinkelse Off-forsinkelse
P 5-41 P 5-42
|
Valgt !
haendelse ! |
! i
1 1
1 1
Relzeudgang L i
1 1
1 1

e
On-forsinkelse
P 5-41

5-42 OFF-forsinkelse, relee

Array [8] (Relze 1 [0], Relae 2 [1], Relae 3 [2], Relae 4 [3], Relae 5 [4], Relae 6 [5], Relee 7 [6], Relee 8 [7], Relae 9 [8])

Range: Funktion:

0.01 s* [0.01 - 600.00 s] Indtast forsinkelsen for releeudkoblingstiden. Vaelg et af de mulige mekaniske releeer og MCB 105 i
en array-funktion. Se par. 5-40 Funktionsrelze.
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130BA172.10

Valgt haendelse

Relaeudgang

On-forsinkelse Off-forsinkelse
P 5-41 P 5-42

Hvis betingelsen for den valgte haendelse aendres, for on- eller off-forsinkelsestimeren udigber, pdvirkes relaeudgangen ikke.

3.7.6 5-5* Pulsindgang

Pulsindgangsparametrene anvendes til at definere et passende vindue til impulsreferenceomrédet ved at konfigurere skalerings- og filterindstillinger for
pulsindgangene. Indgangsklemme 29 el. 33 fungerer som frekvensreferenceindgange. Indstil klemme 29 (par. 5-13 Klemme 29, digital indgang) eller
klemme 33 (par. 5-15 Klemme 33, digital indgang) til Pulsindgang [32]. Hvis klemme 29 anvendes som indgang, skal par. 5-01 Klemme 27, tilstand
veelges som Indgang [0].

Ref. 130BA076.10
[O/MIN]“
Hoj
ref.-vaerdi 4
P 5-53/
p5-58 |
|
|
Lav |
ref.-vaerdi |
P5-52/ |
p 5-57 T T |
Lav frekv. Hgj frekv. Indgang
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]
P 5-55 P 5-56

5-50 KiI. 29 lav frekvens
Range: Funktion:

z - z ndtast den lave frekvensgraense svarende til den lave motorakselhastig vs. den lave refe-
100 Hz* [0 - 110000 Hz] Indtast den lave frekv de til den | kselhastighed (dvs. den | fi
renceveerdi) i par. 5-52 K7, 29 lav ref/feedb.-vaerdi. Se kurvebladet i dette afsnit.
Denne parameter findes kun i FC 302.

5-51 KI. 29 hgj frekvens
Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Indtast den hgje frekvensgraense, der svarer til den hgje motorakselhastighed (dvs. den hgje refe-
renceveerdi) i par. 5-53 K7. 29 hgj ref/feedb.-vaerdi.
Denne parameter findes kun i FC 302.

5-52 KIl. 29 lav ref/feedb.-vaerdi

Range: Funktion:

0.000 Refe- [-999999.999 - 999999.999 Refe- Indtast den lave referenceveerdigreense for motorakselhastigheden [O/MIN]. Dette er samtidig den
renceFeed- renceFeedbackUnit] laveste feedbackvaeerdi, se ogsd par. 5-57 K. 33 lav ref/feedb.-veerdi. Indstil klemme 29 til digital
backUnit* indgang (par. 5-02 Klemme 29, tilstand =indgang [0] (standard) og par. 5-13 Klemme 29, digital

indgang = geeldende veerdi).
Denne parameter findes kun i FC 302.
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5-53 Kl. 29 hgj ref/feedb.-veerdi

Range: Funktion:
Application  [-999999.999 - 999999.999 Refe- Indtast den hgje referenceveerdi [O/MIN] for motorakselhastighed og den hgje feedback-vaerdi, se
dependent* renceFeedbackUnit] 0gsd par. 5-58 Kl 33 hgj refffeedb.-veerdi. Veelg klemme 29 som en digital indgang

(par. 5-02 Klemme 29, tilstand =input [0] (standard) og par. 5-13 Klemme 29, digital indgang =
geeldende veerdi).
Denne parameter findes kun i FC 302.

5-54 Pulsfiltertidskonstant #29
Range: Funktion:

100 ms* [1-1000 ms] Indtast pulsfiltertidskonstanten. Pulsfilteret deemper oscilleringen af feedbacksignalet, hvilket er en
fordel, hvis der er megen stgj i systemet. En hgj konstant tidsveerdi giver stgrre udjeevning men
@ger ogsa tidsforsinkelsen gennem filteret. Denne parameter findes kun i FC 302.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-55 KiI. 33 lav frekvens
Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Angiv den lave frekvens, der svarer til den lave motorakselhastighed (dvs. den lave referencevaerdi)
i par. 5-57 KI. 33 lav ref/feedb.-veerdi.

5-56 KIl. 33 hgj frekvens
Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Indtast den hgje frekvens, der svarer til den hgje motorakselhastighed (dvs. den hgje reference-
veerdi) i par. 5-58 K. 33 hoj ref/feedb.-veerdi.

5-57 KIl. 33 lav ref/feedb.-vaerdi
Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den laveste referenceveerdi [O/MIN] for motorakselhastigheden. Dette er samtidig den la-
veste feedback-veerdi, se ogsd par. 5-52 K. 29 lav ref/feedb.-veerdi.

5-58 Kl. 33 hgj ref/feedb.-veerdi
Range: Funktion:

Application  [-999999.999 - 999999.999 Refe- Indtast den hgje referencevaerdi [0/MIN] for motorakselhastigheden. Se ogsé par. 5-53 K. 29 hagj
dependent* renceFeedbackUnit] ref/feedb.-veerdi.

5-59 Pulsfiltertidskonstant #33
Range: Funktion:

100 ms* [1-1000 ms] Indtast pulsfiltertidskonstanten. Lavpasfilteret reducerer indvirkningen og deemper oscilleringer p8
feedbacksignalet fra styringen.
Dette kan blandt andet veere en fordel, hvis der er meget stgj pd systemet. Denne parameter kan
ikke justeres, mens motoren kgrer.

3.7.7 5-6* Pulsudgange

Disse parametre anvendes til konfigurering af pulsudgange med deres funktioner og skalering. Klemme 27 og 29 tildeles en pulsudgang via hhv.
par. 5-01 Klemme 27, tilstand og par. 5-02 Klemme 29, tilstand.
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Udgangsveerdi 130BA089.11
Hgj
udgangsveerdi 4 — — — — —
P 5-60(klem27}
P 5-63(klem29) |
: -
Hgj frekv. Udgang
P 5-62(klem27) [Hz]
P 5-65(klem29)

Optioner til udlaesning af udgangsvariabler:

Parametre til konfiguration af skalering og udgangsfunktioner pa pulsudgange. Pulsudgangene er
knyttet til klemme 27 eller 29. Vaelg klemme 27 som udgang i par. 5-01 Klemme 27, tilstand og
klemme 29 som udgang i par. 5-02 Klemme 29, tilstand.

[0] Ingen funktion

[45] Busstyring

[48] Busstyring, timeout

[51] MCO-styret

[100] Udgangsfrekvens

[101] Reference

[102] Feedback

[103] Motorstrgm

[104] Moment i forhold til greense

[105] Moment i forhold til nominel

[106] Effekt-

[107] Hastighed

[108] Moment

[109] Maks. ud.frekv.

Option: Funktion:
[0] Ingen drift Veelg den gnskede displayudgang for klemme 27.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

5-62 Pulsudgang, maks. frekv. #27

Range: Funktion:
Application [0 - 32000 Hz] Indstil den maksimale frekvens pd klemme 27, sd den svarer til den valgte udgangsvariabel i
dependent* par. 5-60 Klemme 27, pulsudgangsvariabel.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel

Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Veelg den gnskede displayudgang for klemme 29. Denne parameter findes kun i FC 302.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

[45] Busstyring
[48] Busstyring, timeout
[51] MCO-styret
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[100] Udgangsfrekvens
[101] Reference

[102] Feedback

[103] Motorstrgm

[104] Mom. i forh. t. graens
[105] Mom. i forh. t. nom.
[106] Effekt

[107] Hastighed

[108] Moment

[109] Maks. ud.frekv.
[119] Moment % graen

5-65 Pulsudgang, maks. frekv. #29
Indstil den maksimale frekvens for klemme 29, sd den svarer til den valgte udgangsvariabel i par. 5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Range: Funktion:

5000 Hz* [0 - 32000 Hz]

5-66 Klemme 29, pulsudgangsvariabel

Veelg variablen til udlaesning p& klemme X30/6.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodulet MCB 101 er installeret i frekvensomformeren.
Samme optioner og funktioner som par. 5-6*.

Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion

5-68 Pulsudgang, maks. frekv. #X30/6

Veelg maks.-frekvensen pd klemme X30/6 under hensyntagen til udgangsvariablen i par. 5-66 Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel. Denne parameter
kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodulet MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.

Range: Funktion:

Application [0 - 32000 Hz]
dependent*

3.7.8 5-7* 24 V Koderindgang

Parametre til konfiguration af 24V-encoder.

Tilslut 24 V-encoderen til klemme 12 (24 V DC-forsyning), klemme 32 (kanal A), klemme 33 (kanal B) og klemme 20 (GND). De digitale indgange 32/33
er aktive for encoderindgangene, ndr der er valgt 24V-encoder i par. 1-02 Flux-motorfeedbackkilde og par. 7-00 Hastighed, PID-feedbackkilde. Den
anvendte encoder er en to-kanals (A og B) 24 V-type. Maks. indgangsfrekvens: 110 kHz.
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Encoder-tilslutningen til frekvensomformeren

15UBAUSO.1

1308A646.10

+24V DC

Med Uret

37 A

€]

2 BLILILS @ %

! A—I—I_I—I_I— Mod Uret
BILILIL @ %

24V eller 10-30V koder

N
=
@
s

27|29

=IIN [ED

O
o Of%| A
e O[&| B

24 V trinvis encoder. Maks. kabellaengde 5 m.

5-70 Klemme 32/33 Pulser pr. omdrejning
Range: Funktion:

1024* [1-4096 ] Indstil encoderimpulser pr. omdrejning pd motorakslen. Aflzes den korrekte vaerdi pd encoderen.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

5-71 Klemme 32/33, encoderretning

Option: Funktion:
Skift den registrerede encoderretning uden at zendre pd ledningerne til encoderen.

[o] * Med uret Indstiller A-kanalen pd 90° (elektriske grader) bag ved B-kanalen ved rotation med uret pd enco-
derakslen.

[1] Mod uret Indstiller A-kanalen pd 90° (elektriske grader) foran B-kanalen ved rotation med uret pd encode-
rakslen.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

3.7.9 5-9*Busstyret

Denne parametergruppe veelger digital- og relaeudgange via en fieldbus-indstiling.

5-90 Digital & releebusstyring

Range: Funktion:

0* [0 - 2147483647 ] Denne parameter holder tilstanden af de digitale udgange og relseer, der styres af en bus.
Et logisk "1" indikerer, at udgangen er hgj eller aktiv.
Et logisk "0" indikerer, at udgangen er lav eller inaktiv.

Bit 0 Digital udgangsklemme 27

Bit 1 Digital udgangsklemme 29

Bit 2 Digital udgangsklemme X 30/6
Bit 3 Digital udgangsklemme X 30/7
Bit 4 Relze 1 udgangsklemme

Bit 5 Relze 2 udgangsklemme

Bit 6 B-optionsrelee 1 udgangsklemme
Bit 7 B-optionsrelee 2 udgangsklemme
Bit 8 B-optionsrelze 3 udgangsklemme
Bit 9-15 Reserveret til fremtidige klemmer
Bit 16 C-optionsrelee 1 udgangsklemme
Bit 17 C-optionsrelee 2 udgangsklemme
Bit 18 C-optionsrelee 3 udgangsklemme
Bit 19 C-optionsrelae 4 udgangsklemme
Bit 20 C-optionsrelee 5 udgangsklemme
Bit 21 C-optionsrelae 6 udgangsklemme
Bit 22 C-optionsrelee 7 udgangsklemme
Bit 23 C-optionsrelee 8 udgangsklemme
Bit 24-31 Reserveret til fremtidige klemmer
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5-93 Pulsudgang #27, busstyring
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indstil udgangsfrekvensen, der er overfert til udgangsklemme 27, n&r klemmen er konfigureret som
"Busstyring" i par. 5-60 Klemme 27, pulsudgangsvariabel [45].

5-94 Pulsudgang #27, timeout forudindstillet
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indstil udgangsfrekvensen, der er overfgrt til udgangsklemme 27, ndr klemmen er konfigureret som
"Busstyring, timeout" i par. 5-60 Klemme 27, pulsudgangsvariabel [48]. Og der registreres en ti-
meout.

5-95 Pulsudgang #29, busstyring
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indstil udgangsfrekvensen, der er overfert til udgangsklemme 29, nér klemmen er konfigureret som
"Busstyring" i par. 5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel [45].
Denne parameter geelder kun for FC 302.

5-96 Pulsudgang #29, timeout forudindstillet

Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indstil udgangsfrekvensen, der er overfert til udgangsklemme 29, n&r klemmen er konfigureret som
"Busstyring, timeout" i par. 5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel [48]. Og der registreres en ti-
meout.

Denne parameter gaelder kun for FC 302.

5-97 Pulsudgang #X30/6 busstyring
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indstil udgangsfrekvensen, der er overfgrt til udgangsklemme X30/6, ndr klemmen er konfigureret
som "Busstyring" i par. 5-66, Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel [45].

5-98 Pulsud. #X30/6 timeout forudindst.
Range: Funktion:

.00 % .00 - 100.00 % ndstil udgangsfrekvensen, der er overfgrt til udgangsklemme , Ndr klemmen er konfigureret
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Indstil ud frekv d rfort til ud Kl X30/6, ndr ki konfi
som "Busstyring, timeout" i par. 5-66, Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel [48]. Og der registreres
en timeout.

3.8 Parametre: Analog ind-/udgang
3.8.1 6-** Analog ind-/udgang

Parametergruppe til konfiguration af den analoge indgang og udgang.

3.8.2 6-0* Analog I/O-tilstand

De analoge indgange kan frit allokeres til enten spaendings- (FC 301: 0..10 V, FC 302: 0..+/- 10V) eller strgmsignal (FC 301/FC 302: 0/4..20 mA).

NB!
Termistorer tilsluttes enten til en analog eller en digital indgang.
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6-00 Live zero, timeoutperiode

Range: Funktion:

10 s* [1-995s] Indtast Live zero-timeout-perioden. Live zero-timeout-tiden er aktiv for analoge indgange, dvs.
klemme 53 eller 54, der anvendes som reference- eller feedbackkilder. Hvis referencesignalvaerdien,
der er tilsluttet den valgte strgmindgang, kommer under 50 % af den veerdi, der er indstillet i
par. 6-10 Klemme 53, lav spaending, par. 6-12 Klemme 53, lav strom, par. 6-20 Klemme 54, lav
spaending eller par. 6-22 Klemme 54, lav strom, i en periode, der er lzengere end den tid, der er
indstillet i par. 6-00 Live zero, timeoutperiode, aktiveres den funktion, der er valgt i par. 6-01 Live
zero, timeoutfunktion.

6-01 Live zero, timeoutfunktion

Option: Funktion:

Veelg timeoutfunktionen. Den funktion, der er indstillet i par. 6-01 Live zero, timeoutfunktion, akti-
veres, hvis indgangssignalet p& klemme 53 eller 54 er under 50 % af veerdien i par. 6-10 Klemme
53, lav spaending, par. 6-12 Klemme 53, lav strom, par. 6-20 Klemme 54, lav spaending eller
par. 6-22 Klemme 54, lav strom i det tidsrum, der er defineret i par. 6-00 Live zero, timeoutperio-
de. S&fremt adskillige timeouts opstdr spontant, prioriterer frekvensomformeren timeoutfunktio-
nerne pa fglgende made:

1. Par. 6-01 Live zero, timeoutfunktion
2. Par. 5-74
3.  Par. 8-04 Styreordstimeoutfunktion

[0] * Ikke aktiv

[1] Fastfrys udgang Fastfrosset ved den aktuelle vaerdi

[2] Stop Overstyret til stop

[3] Jogging Overstyret til jog-hastighed

[4] Maks. hast. Overstyret til maks. hastighed

[5] Stop og trip Overstyres til stop med efterfglgende trip
[20] Frilgb

[21] Frilgb og trip

3.8.3 6-1* Analog indgang 1

Parametre til konfiguration af skalering og greenser for analog indgang 1 (klemme 53).

Ref./Feedback g
[0/MIN] ;
Por 6-xx 1500
He) ref./ .
feedb.~vardi’
1200
900 7
600 —
300 —
Par 6=xx
Lav ref./ 150
{eedb.~vardi’ I
Ex. i 5 5sv o
Par 6-: ar 6-xx
I.aﬂvr:po):n’:ﬂnu' eller  Hej spmnding’ eller Analog indgang
‘Lav sirem’ ’He} stram”
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6-10 Klemme 53, lav spaending

Range: Funktion:

0.07 V* [Application dependant] Indtast den lave spaendingsveerdi. Denne analoge indgangsskaleringsvaerdi bgr svare til den mind-
ste referencevaerdi, indstillet i par. 6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi. Se ogsd afsnittet Refe-
rencehdndtering.

6-11 Klemme 53, hgj speending
Range: Funktion:

10.00 V* [Application dependant] Indtast den hgje spaendingsvaerdi. Denne analoge indgangsskaleringsveerdi skal svare til den hgje
reference-/feedbackveerdi, der indstilles i par. 6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi.

6-12 Klemme 53, lav strgm
Range: Funktion:

0.14 mA* Application dependant Indtast den lave stremveerdi. Dette referencesignal bgr svare til den min. referenceveerdi, der er
pp P 9
indstillet i par. 3-02 Minimumreference. Denne veerdi skal indstilles til >2 mA for at aktivere Live
zero-timeoutfunktionen i par. 6-01 Live zero, timeoutfunktion.

6-13 Klemme 53, hgj strgm
Range: Funktion:

20.00 mA*  [Application dependant] Indtast den hgje strgmveerdi svarende til den hgje reference/feedback, der er indstillet i
par. 6-15 Klemme 53, hoj ref./feedb.-veerdi.

6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi
Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, der svarer til den lave spaending/understrgm, der er
angivet i par. 6-10 Klemme 53, lav spaending og par. 6-12 Klemme 53, lav strom.

6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-vaerdi
Range: Funktion:

Application  [-999999.999 - 999999.999 Refe- Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, s den svarer til den maksimale referencefeedbac-
dependent* renceFeedbackUnit] kveerdi, indstillet i par. 6-11 Klemme 53, hoj spaending og par. 6-13 Klemme 53, haj strom.

6-16 Klemme 53, filtertidskonstant
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Indtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af
elektrisk stgj pd klemme 53. En hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men gger ogsa tidsforsin-
kelsen gennem filteret.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

3.8.4 6-2* Analog indgang 2

Parametre til konfiguration af skalering og graenser for analog indgang 2 (klemme 54).

6-20 Klemme 54, lav spaending
Range: Funktion:

0.07 v* [Application dependant] Indtast den lave spaendingsvaerdi. Denne analoge indgangsskaleringsvaerdi bgr svare til den min.
referenceveerdi, der er indstillet i par. 3-02 Minimumreference. Se ogsd afsnittet Referencehdndte-
ring.
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6-21 Klemme 54, hgj spaending
Range: Funktion:

10.00 V* [Application dependant] Indtast den hgje spaendingsvaerdi. Denne analoge indgangsskaleringsveerdi skal svare til den hgje
reference-/feedbackvaerdi, der indstilles i par. 6-25 Klemme 54, hoj ref./feedb.-vaerdi.

6-22 Klemme 54, lav strgm
Range: Funktion:

0.14 mA* [Application dependant] Indtast den lave strgmveerdi. Dette referencesignal bgr svare til den min. referenceveerdi, der er
indstillet i par. 3-02 Minimumreference. Denne veerdi skal indstilles til >2 mA for at aktivere Live

zero-timeoutfunktionen i par. 6-01 Live zero, timeoutfunktion.

6-23 Klemme 54, hgj strom
Range: Funktion:

20.00 mA*  [Application dependant] Indtast den hgje stromveerdi svarende til den hgje reference/feedback, der er indstillet i
par. 6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi.

6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi

Range: Funktion:

0 Referen- [-999999.999 - 999999.999 Refe- Indtast den analoge indgangsskaleringsveerdi, s& den svarer til den mindste referencefeedbac-
ceFeedback-renceFeedbackUnit] kveerdi, indstillet i par. 3-02 Minimumreference.

Unit*

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-vaerdi
Range: Funktion:

Application  [-999999.999 - 999999.999 Refe- Indtast den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s& den svarer til den maksimale referencefeedbac-
dependent* renceFeedbackUnit] kveerdi, indstillet i par. 3-03 Maksimumreference.

6-26 Klemme 54, filtertidskonstant
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Indtast tidskonstanten. Dette er en overordnet digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af
elektrisk stgj p& klemme 54. En hgj tidskonstant forbedrer deempningen, men gger ogsa tidsforsin-
kelsen gennem filteret.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

3.8.5 6-3* Analog indgang 3 MCB 101

Parametergruppe til konfiguration af skalering og greenser for analog indgang 3 (X30/11) placeret pd optionsmodul MCB 101.

6-30 Klemme X30/11, lav spanding
Range: Funktion:

0.07 v* [Application dependant] Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s& den svarer til den lave reference/feedbackveerdi
(indstillet i par. 6-34 KI. X30/11 lav ref./feedb.- veerd)).

6-31 Klemme X30/11, hgj spaending
Range: Funktion:

10.00 V* [Application dependant] Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, s& den svarer til den hgje reference-/feedbackvaerdi
(indstillet i par. 6-35 K7. X30/11 hgj ref./feedb.- vaerd).

6-34 Kl. X30/11 lav ref./feedb.- veerdi
Range: Funktion:

0.000 N/A* [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, s& den svarer til den lave spaendingsvaerdi (indstillet
i par. 6-30 Klemme X30/11, lav spaending).

106 MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide Mﬁ 3 Parameterbeskrivelser

6-35 Kl. X30/11 hgj ref./feedb.- vaerdi

Range: Funktion:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indstiller den analoge indgangsskaleringsvaerdi, sd den svarer til den hgje spaendingsvaerdi (ind-
A* stillet i par. 6-31 Klemme X30/11, haj spaending).

Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] En fgrsteordens digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af elektrisk stgj p& klemme X30/11.

Par. 6-36 KI. X30/11, filtertidskonstant kan ikke aendres, mens motoren kgrer.

3.8.6 6-4* Analog indgang 4 MCB 101

Parametergruppe til konfiguration af skalering og greenser for analog indgang 4(X30/12), der er placeret p& optionsmodul MCB 101.

6-40 Klemme X30/12, lav spaending

Range: Funktion:

0.07 v* [Application dependant] Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, s den svarer til den hgje reference-/feedbackvaerdi
indstillet i par. 6-44 KI. X30/12 lav ref./feedb.- veerdi.

6-41 Klemme X30/12, hgj spaending

Range: Funktion:

10.00 V* [Application dependant] Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, sd den svarer til den hgje reference-/feedbackveer-
di, der er indstillet par. 6-45 k7. X30/12 hgj ref./feedb.- vaerdi.

6-44 Kl. X30/12 lav ref./feedb.- veerdi

Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indstiller den analoge udgangsskaleringsveerdi, s& den svarer til den lave spaendingsvaerdi, der er
indstillet i par. 6-40 Klemme X30/12, lav spaending.

6-45 KIl. X30/12 hgj ref./feedb.- veerdi

Range: Funktion:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Indstiller den analoge indgangsskaleringsveerdi, sd den svarer til den hgje spaendingsvaerdi, der er
A* indstillet i par. 6-41 Klemme X30/12, hoj spaending.

6-46 Kl. X30/12, filtertidskonstant
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] En fgrsteordens digital lavpasfiltertidskonstant til undertrykkelse af elektrisk stgj p& klemme X30/12.
Par. 6-46 KI. X30/12, filtertidskonstant kan ikke aendres, mens motoren kgrer.

3.8.7 6-5* Analog udgang 1

Parametre til konfiguration af skalering og graenser for analog udgang 1, dvs. klemme 42. Analoge udgange er strgmudgange: 0/4 — 20 mA. Stelklemme
(klemme 39) er den samme klemme og har samme elektriske potentiale for analog og digital steltilslutning. Oplgsningen pd analog udgang er 12 bit.

6-50 Klemme 42, udgang
Option: Funktion:

Veelg funktionen af klemme 42 som en analog strgmudgang. Udgangen er enten en 0-20 mA- eller
en 4-20 mA-udgang afhaengigt af valget. Den faktiske vaerdi kan laeses i LCP i par. 16-65 Analog
udgang 42 [mA].

[o] * Ingen funktion N&r der ikke er et signal p& den analoge udgang.

[52] MCO 0-20mA
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[53]
[100]

[101]

[102]
[103]

[104]
[105]
[106]
[107]
[108]
[109]

[113]
[119]
[130]

[131]

[132]
[133]

[134]
[135]
[136]
[137]
[138]

[139]
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MCO 4-20mA

Udgangsfrekvens

Reference

Feedback

Motorstrgm

Mom. i forh. t. graens
Mom. i forh. t. nom.
Effekt

Hastighed

Moment

Maks. ud.frekv.

PID-bgjleudgang
Moment % green

Udg.-frekv. 4-20 mA

Reference 4-20 mA

Feedback 4-20 mA
Mot.strgm 4-20 mA

Mom.%graen. 4-20 mA
Mom.% nom. 4-20 mA
Effekt 4-20 mA

Hast. 4-20 mA
Moment 4-20 mA

Busstyring 0-20 mA

Danfiss

0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.

Par. 3-00 Referenceomrdde [Min - Maks] 0 % = 0 mA; 100 % = 20 mA
Par. 3-00 Referenceomréde [-Maks - Maks] -100 % = 0 mA; 0 % = 10 mA; +100 % = 20 mA

Veerdien hentes fra par. 16-37 Vekselret. maks. strom. Vekselretter maks. strgm (160 % strgm) er
lig med 20 mA.

Eksempel: Vekselretter nom. strgm (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motor nom. strgm = 22 A
udlaesning 11,46 mA.

720’;’;:;2*‘ =11.46 mA
Hvis den nom. motorstrgm er lig med 20 mA, er udgangsindstillingen af par. 6-52 Klemme 42, udg.
maks. skal.:
WiT s, 1% _ 384 X100 _ |0
/ Motor - 22 - ’
nom.

Momentindstillingen afhaenger af indstillingen i par. 4-16 Momentgraense for motordrift
Moment afhaenger af motormomentindstillingen.

Hentet fra par. 1-20 Motoreffekt [kW].

Taget fra par. 3-03 Maksimumreference. 20 mA = veerdi i par. 3-03 Maksimumreference
Momentreference afhaenger af 160 % moment

I forhold til par. 4-19 Maks. udgangsfrekvens.

0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA

Par. 3-00 Referenceomrédde [Min-Maks] 0 % = 4 mA; 100 % = 20 mA
Par. 3-00 Referenceomréde [-Maks-Maks] -100 % = 4mA; 0 % = 12 mA; +100 % = 20 mA

Veerdien hentes fra par. 16-37 Vekselret. maks. strom. Vekselretter maks. strgm (160 % strgm) er
lig med 20 mA.

Eksempel: Vekselretter nom. strgm (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motor nom. strgm = 22 A
udlaesning 11,46 mA.

16 mMAx22A
38.4 A

Hvis den nom. motorstrgm er lig med 20 mA, er udgangsindstillingen af par. 6-62 Klemme X30/8,

+4 mA=13.17 mA

maks. skalering.
/ x 100
VLT ppaks.

/
Motor no

_ 384 x100

52 =175%

m.

Momentindstillingen afhaenger af indstillingen i par. 4-16 Momentgraense for motordrift.
Momentindstillingen afhaenger af motormomentindstillingen.

Taget fra par. 1-20 Motoreffekt [kW]

Hentet fra par. 3-03 Maksimumreference. 20 mA = Veerdi i par. 3-03 Maksimumreference.
Momentreference afhaenger af 160 % moment

En udgangsveerdi, som er indstillet p4 baggrund af fieldbus-procesdata. Udgangen fungerer uaf-
haengigt af de interne funktioner i frekvensomformeren.
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[140] Busstyring 4-20 mA En udgangsveerdi, som er indstillet pd baggrund af fieldbus-procesdata. Udgangen fungerer uaf-
haengigt af de interne funktioner i frekvensomformeren.

[141] Busstyr. 0-20mA t.o Par. 4-54 Advarsel, reference lav definerer den analoge udgangs adfaerd i tilfeelde af en bustimeout.
[142] Busstyr. 4-20mA t.o Par. 4-54 Advarsel, reference lav definerer den analoge udgangs adfeerd i tilfaelde af en bustimeout.
[149] Mom. % grae 4-20mA Analog udgang ved nul moment = 12 mA. Motorisk moment gger udgangsstrgmmen til maks. mo-

mentgraense 20 mA (indstilles i par. 4-16).
Generativ moment gger udgangen til momentgreense for generatordrift (indstilles i par. 4-17).
Eks.: Par. 4-16: 200 % og par. 4-17: 200 %. 20 mA = 200 % motorisk og 4 mA = 200 % genera-

torisk.
pmA4mA 12lmA 20|mA .
I 1 I T g
Par 4-17 0% Torque Par 4-16 2
(200%) (200%) 2
[150] Maks. ud.fr 4-20mA I forhold til par. 4-19 Maks. udgangsfrekvens.
6-51 Klemme 42, udg. min. skal.
Range: Funktion:
0.00 %* [0.00 - 200.00 %] Skalering for den minimale udgang (0 eller 4 mA) p& det analoge signal ved klemme 42.
Indstil veerdien til procentdelen af hele omradet for den variabel, der blev valgt i par. 6-50 Klemme
42, udgang.
6-52 Klemme 42, udg. maks. skal.
Range: Funktion:
100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Skaler den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal p& klemme 42. Indstil veerdien

til maksimumvaerdien for strgmsignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere strgm end 20
mA ved fuld effekt eller 20 mA ved et udgangssignal p& mindre end 100 % af den maksimale vaerdi.
Hvis 20 mA er den gnskede udgangsstrgm ved vaerdier mellem 0-100 % af det fulde udgangssignal,
skal procentvaerdien programmeres i parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis en strgm p& mellem
4 og 20 mA gnskes ved maksimal signaleffektivitet (100 %), beregnes procentvzerdien pd folgende

méde:
H 0,
20 mA | onsket Maksimum strom x 100 % je.10 mA - % X100 = 200%
Strem E
A g
[mAl § S
20 2

»

|
|
|
|
|
|
T
0

>
0% AnalogI Anélog 100% Analogt
udg.-skala udg.-skala udgangssignal
lav hgj eks:hast.
P 6-51 P 6-52 [O/MIN]

6-53 Klemme 42, udgangsbusstyring

Range: Funktion:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Holder niveauet pd Udgang 42, hvis denne er styret af bus.
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6-54 Klemme 42, preset for udgangstimeout

Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Holder preset-niveauet p& Udgang 42.
Hvis bustimeout og funktionstimeout er valgt i par. 6-50 Klemme 42, udgang, vil udgangen blive
forhdndsindstillet til dette niveau.

6-55 Klemme 42 udgangsfilter

Option: Funktion:
Folgende analoge udlaesningsparametre fra valget i par. 6-50 har et filter valgt, nér par. 6-55 er
aktiv:
Udvzelgelse 0-20 mA 4-20 mA
Motorstrgm (0 - Imaks) [103] [133]
Momentgraense (0 - Tgrzense) [104] [134]
Nominelt moment (0 - Tnom) [105] [135]
Effekt (O - Enom) [106] [136]
Hastighed (0 - Hastighedmaks.) [107] [137]

[0] * Ikke akt. Filter ikke aktiv

[1] On Filter aktiv

3.8.8 6-6* Analog udgang 2 MCB 101

Analoge udgange er stramudgange: 0/4 - 20 mA. Stelklemme (klemme X30/8) er den samme klemme og har samme elektriske potentiale for almindelig
analog tilslutning. Oplgsningen pd analog udgang er 12 bit.

6-60 Klemme X30/8, udgang

Option: Funktion:

Veelg funktionen af klemme X30/8 som en analog stremudgang. Udgangen er enten en 0-20 mA-
eller en 4-20 mA-udgang afhaengigt af valget. Den faktiske vaerdi kan laeses i LCP i par. 16-65 Analog

udgang 42 [mA].
[o] * Ingen funktion N&r der ikke er et signal pd den analoge udgang.
[52] MCO 0-20mA
[100] Udgangsfrekvens 0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.
[101] Reference Par. 3-00 Referenceomrdde [Min - Maks] 0 % = 0 mA; 100 % = 20 mA
Par. 3-00 Referenceomréde [-Maks - Maks] -100 % = 0 mA; 0 % = 10 mA; +100 % = 20 mA
[102] Feedback
[103] Motorstrgm Veerdien hentes fra par. 16-37 Vekselret. maks. strom. Vekselretter maks. strgm (160 % strgm) er
lig med 20 mA.
Eksempel: Vekselretter nom. strgm (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motor nom. strgm = 22 A
udlzesning 11,46 mA.
20 mAx22 A
W =11.46 mA
Hvis den nom. motorstrgm er lig med 20 mA, er udgangsindstillingen af par. 6-62 Klemme X30/8,
maks. skalering.
/ x 100
VLT ppaks. 38.4 x 100
7 = 55 =175%
Motor o]
[104] Mom. i forh. t. greens Momentindstillingen afhaenger af indstillingen i par. 4-16 Momentgraense for motordrift.
[105] Mom. i forh. t. nom. Moment afhaenger af motormomentindstillingen.
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[106]
[107]
[108]
[109]

[113]
[119]
[130]

[131]

[132]
[133]

[134]
[135]
[136]
[137]
[138]

[139]

[140]

[141]
[142]

[149]

[150]

Effekt
Hastighed
Moment

Maks. ud.frekv.

PID-bgjleudgang
Moment % graen

Udg.-frekv. 4-20 mA

Reference 4-20 mA

Feedback 4-20 mA
Mot.strgm 4-20 mA

Mom.%graen. 4-20 mA
Mom.% nom. 4-20 mA
Effekt 4-20 mA

Hast. 4-20 mA
Moment 4-20 mA

Busstyring 0-20 mA

Busstyring 4-20 mA

Busstyr. 0-20mA t.o
Busstyr. 4-20mA t.o

Mom. % grae 4-20mA

Maks. ud.fr 4-20mA

Danfiss

Hentet fra par. 1-20 Motoreffekt [kW].
Taget fra par. 3-03 Maksimumreference. 20 mA = veerdi i par. 3-03 Maksimumreference
Momentreference afhaenger af 160 % moment

I forhold til par. 4-19 Maks. udgangsfrekvens.

0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA

Par. 3-00 Referenceomréde [Min-Maks] 0 % = 4 mA; 100 % = 20 mA
Par. 3-00 Referenceomréde [-Maks-Maks] -100 % = 4mA; 0 % = 12 mA; +100 % = 20 mA

Veerdien hentes fra par. 16-37 Vekselret. maks. strom. Vekselretter maks. strgm (160 % strgm) er
lig med 20 mA.

Eksempel: Vekselretter nom. strgm (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motor nom. strgm = 22 A
udlaesning 11,46 mA.

16 mA x22 A
38.4 A

Hvis den nom. motorstrgm er lig med 20 mA, er udgangsindstillingen af par. 6-62 Klemme X30/8,

=9.17 mA

maks. skalering:

/ x 100
— 7—Maks.

/
Motor i

_ 38.4 x100 _
= SIS =175 %

Momentindstillingen afhaenger af indstillingen i par. 4-16 Momentgraense for motordrift.
Momentindstillingen afhaenger af motormomentindstillingen.

Taget fra par. 1-20 Motoreffekt [kW]

Hentet fra par. 3-03 Maksimumreference. 20 mA = Veerdi i par. 3-03 Maksimumreference.
Momentreference afhaenger af 160 % moment

En udgangsvaerdi, som er indstillet pd baggrund af fieldbus-procesdata. Udgangen fungerer uaf-
haengigt af de interne funktioner i frekvensomformeren.

En udgangsveerdi, som er indstillet pd baggrund af fieldbus-procesdata. Udgangen fungerer uaf-
haengigt af de interne funktioner i frekvensomformeren.

Par. 4-54 Advarsel, reference lav definerer den analoge udgangs adfaerd i tilfeelde af en bustimeout.
Par. 4-54 Advarsel, reference lav definerer den analoge udgangs adfeerd i tilfselde af en bustimeout.

Moment % graen 4-20mA: Momentreference. par. 3-00 Referenceomrdde [Min-Maks] 0 % = 4 mA;
100 % = 20mA
Par. 3-00 Referenceomréde [-Maks - Maks] -100 % = 4 mA; 0 % = 12mA; +100 % = 20mA

I forhold til par. 4-19 Maks. udgangsfrekvens.

6-61 Klemme X30/8, min. skalering

Range:
0.00 %*

[0.00 - 200.00 %]

Funktion:

Skalerer den laveste udgangsstyrke for det valgte analoge signal p& klemme X30/8. Skaler min.-
veaerdien som en procentdel af den maksimale signalvaerdi, dvs. at hvis 0 mA (eller 0 Hz) gnskes ved
25 % af den maksimale udgangsveerdi, programmeres 25 %. Veaerdien ma aldrig veere hgjere end
den tilsvarende indstilling i par. 6-62 Klemme X30/8, maks. skalering, hvis vaerdien er under 100
%.

Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodulet MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.
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6-62 Klemme X30/8, maks. skalering
Range: Funktion:

100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Skalerer den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal pa klemme X30/8. Skaler vaer-
dien til den gnskede maksimumveerdi for strgmsignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere
strom end 20 mA ved fuld effekt eller 20 mA ved et udgangssignal p& mindre end 100 % af den
maksimale vaerdi. Hvis 20 mA er den gnskede udgangsstrgm ved vaerdier mellem 0-100 % af det
fulde udgangssignal, skal procentvaerdien programmeres i parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis
en strgm pd mellem 4 og 20 mA gnskes ved maksimal signaleffektivitet (100 %), beregnes pro-
centveerdien pd fglgende made:

20 mA | ensket Maksimum strem x 100 % . . 20-4
i.e. 10 mA : 0

x 100 = 160%

6-63 Klemme X30/8 busstyring
Range: Funktion:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Holder niveauet p& Udgang X30/8, hvis denne er styret af bus.

6-64 Klemme X30/8, udgangstimeout forudindstillet
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Holder det forudindstillede niveau pd Udgang X30/8.
I tilfselde af at en bus-timeout og en timeout-funktion er valgt i par. 6-60, Klemme X30/8, Udgang,
vil udgangen blive forhdndsindstillet til dette niveau.

3.8.9 6-7* Analog udgang 3 MCB113

Parametre til konfig. af skalering og graenser for analog indgang 3, klemme X45/1 og X45/2. Analoge udgange er strgmudgange:0/4 - 20 mA. Oplgsningen
pé analog udgang er 11 bit.

6-70 Klemme X45/1 udgang

Option: Funktion:
Veelg funktionen af klemme X45/1 som en analog strgmudgang.
[0] Ingen funktion N&r der ikke er et signal p& den analoge udgang.
[52] MCO 305 0-20 mA
[53] MCO 305 4-20 mA
[100] Udgangsfrekvens 0-20 mA 0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.
[101] Reference 0-20 mA Par. 3-00 [Min - Maks] 0 % = 0 mA; 100 % = 20 mA
Par. 3-00 [-Maks - Maks] -100 % = 0 mA; 0 % = 10 mA; +100 % = 20 mA
[102] Feedback
[103] Motorstrgm 0-20 mA Veerdien hentes fra par. 16-37. Vekselretter maks. strgm (160 % strgm) er lig med 20 mA.
Eksempel: Vekselretter nom. strgm (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motor nom. strgm = 22 A
udlzesning 11,46 mA.
20mAx22 A ’g’g_‘sz A _11.46 ma
Hvis den nom. motorstrgm er lig med 20 mA, er udgangsindstillingen af par. 6-52:
"Tyaks, ¥ 38.4 x100
"Motor B 22 A
nom.
[104] Moment ift. graense 0-20 mA Momentindstillingen afhaenger af indstillingen i par. 4-16
[105] Moment afh. af nominel motormo- Moment afhaenger af motormomentindstillingen.
ment 0-20 mA
[106] Effekt 0-20 mA Hentet fra par. 1-20.
[107] Hastighed 0-20 mA Hentet fra par. 3-03. 20 mA = veerdi i par. 3-03.
[108] Momentref. 0-20 mA Momentreference afhaenger af 160 % moment
[109] Maks. udgangsfrekvens 0-20 mA I forhold til par. 4-19.
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[130] Udgangsfrekvens 4-20 mA 0 Hz = 4 mA, 100 Hz = 20 mA
[131] Reference 4-20 mA Par. 3-00 [Min-Maks] 0 % = 4 mA; 100 % = 20 mA
Par. 3-00 [-Maks-Maks] -100 % = 4mA; 0 % = 12 mA; +100 % = 20 mA
[132] Feedback 4-20 mA
[133] Motorstrgm 4-20 mA Veerdien hentes fra par. 16-37. Vekselretter maks. strgm (160 % strgm) er lig med 20 mA.
Eksempel: Vekselretter nom. strgm (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motor nom. strgm = 22 A
udlaesning 11,46 mA.
18 mAX22A 917 ma
Hvis den nom. motorstrgm er lig med 20 mA, er udgangsindstillingen af par. 6-52:
"Thaks, ¥ 384 5100
motor - 22 1
nom.
[134] Moment % graense 4-20 mA Momentindstillingen afhaenger af indstillingen i par. 4-16.
[135] Moment % nom. 4-20 mA Momentindstillingen afhaenger af motormomentindstillingen.
[136] Effekt 4-20 mA Hentet fra par. 1-20.
[137] Hastighed 4-20 mA Hentet fra par. 3-03. 20 mA = veerdi i par. 3-03.
[138] Moment 4-20 mA Momentreference afhaenger af 160 % moment
[139] Bus ctrl. 0-20 mA En udgangsveerdi, som er indstillet pd baggrund af fieldbus-procesdata. Udgangen fungerer uaf-
haengigt af de interne funktioner i frekvensomformeren.
[140] Bus ctrl. 4-20 mA En udgangsveerdi, som er indstillet pd baggrund af fieldbus-procesdata. Udgangen fungerer uaf-
haengigt af de interne funktioner i frekvensomformeren.
[141] Busstyring 0-20 mA, timeout Par. 4-54 definerer den analoge udgangs adfeerd i tilfelde af en bustimeout.
[142] Busstyring 4-20 mA, timeout Par. 4-54 definerer den analoge udgangs adfaerd i tilfselde af en bustimeout.
[150] Maks. udgangsfrekvens 4-20 mA I forhold til par. 4-19.
Range: Funktion:
0,00 %* [0,00 - 200,00 %] Skalerer den minimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal p& klemme X45/1 som en pro-

centdel af den maksimale signalvaerdi. Hvis der f.eks. gnskes 0 mA (eller 0 Hz) ved 25 % af den
maksimale udgangsveerdi, programmeres 25 %. Skaleringsvaerdier op til 100 % ma aldrig vaere
hgjere end den tilsvarende indstilling i par. 6-72.

6-72 Klemme X45/1, udg. maks. skala
Range: Funktion:

100%* [0,00 - 200,00 %] Skaler den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal pd klemme X45/1. Indstil veerdien
til maksimumvaerdien for strgmsignaludgangen. Skaler udgangen til at give en lavere strgm end 20
mA ved fuld effekt eller 20 mA ved et udgangssignal pd mindre end 100 % af den maksimale vaerdi.
Hvis 20 mA er den gnskede udgangsstrgm ved vaerdier mellem 0-100 % af det fulde udgangssignal,
skal procentvaerdien programmeres i parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis en strgm p& mellem
4 og 20 mA gnskes ved maksimal signaleffektivitet (100 %), beregnes procentvaerdien pé fglgende
méde (eksempel hvor den gnskede maks. udgang er 10 mA):

/ i e [MA] _
. OMRADE — ks 100% =29 = 4 MA\ 100% = 160%
ONSKET MAKS. 1™

10 mA
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Strgm
[mA] A

130BAB77.10

T T T >
0% Analog Analog 100% Analogt
udg.-skala udg.-skala udgangssignal
lav hgj eks:hast.
P6-71 P 6-72 [O/MIN]

6-73 Klemme X45/1, Udgangsbusstyring

Range: Funktion:
0,00 %* [0,00 - 100,00 %] Holder niveauet p& analog udgang 3 (klemme X45/1), hvis denne er styret af bus.

6-74 Klemme X45/1, preset for udg.-timeout
Range: Funktion:

0,00 %* [0,00 - 100,00 %] Holder det forudindstillede niveau p& analog udgang 3 (klemme X45/1).
Hvis bustimeout og funktionstimeout er valgt i par. 6-70, vil udgangen blive forhdndsindstillet til
dette niveau.

3.8.10 6-8* Analog udgang 4 MCB113

Parametre til konfiguration af skalering og greenser for analog udgang 4. Klemme X45/3 og X45/4. Analoge udgange er strsmudgange:0/4 - 20 mA.
Oplgsningen pd analog udgang er 11 bit.

6-80 Klemme X45/3 udgang
Option: Funktion:
Veelg funktionen af klemme X45/3 som en analog strgmudgang.

[o] * Ingen funktion De samme valg er tilgaengelige som for par. 6-70

6-81 Klemme X45/3, udg. min. skala

Option: Funktion:

[0,00 %] * 0,00 - 200,00 % Skalerer den laveste udgangsstyrke for det valgte analoge signal pd klemme X45/3. Skaler min.-
veerdien som en procentdel af den maksimale signalvaerdi, dvs. at hvis 0 mA (eller 0 Hz) gnskes ved
25 % af den maksimale udgangsvaerdi, programmeres 25 %. Vaerdien mé& aldrig vaere hgjere end
den tilsvarende indstilling i par. 6-82, hvis veerdien er under 100 %.
Denne parameter er aktiv, n&r optionsmodul MCB 113 er monteret i frekvensomformeren.

6-82 Klemme X45/3, udg. maks. skala

Option: Funktion:

[0,00 %] * 0,00 - 200,00 % Skalerer den maksimale udgangsstyrke for det valgte analoge signal p& klemme X45/3. Skaler vaer-
dien til den gnskede maksimumveerdi for strgmsignaludgangen. Skaler udgangen til at give en un-
derstrgm end 20 mA ved fuld effekt eller 20 mA ved et udgangssignal p& mindre end 100 % af den
maksimale vaerdi. Hvis 20 mA er den gnskede udgangsstrgm ved veaerdier mellem 0-100 % af det
fulde udgangssignal, skal procentvaerdien programmeres i parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis
en strgm pd mellem 4 og 20 mA gnskes ved maksimal signaleffektivitet (100 %), beregnes pro-
centveerdien p& fglgende made (eksempel hvor den gnskede maks. udgang er 10 mA):

/ e LmA] _
: OMRADE e ks 100% =20 — 4 MA  100% = 160%
ONSKET MAKS. 1™

10 mA

114 MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide Mﬁ 3 Parameterbeskrivelser

6-83 Klemme X45/3, Udgangsbusstyring

Option: Funktion:

[0,00 %] * 0,00 - 100,00 % Holder niveauet p& Udgang 4 (X45/3), hvis denne er styret af bus.

6-84 Klemme X45/3, preset udgangstimeout

Option: Funktion:

[0,00 %] * 0,00 - 100,00 % Holder preset-niveauet pd udgang 4 (X45/3). I tilfselde af at en bus-timeout og en timeout-funktion

er valgt i par. 6-80, vil udgangen blive forhdndsindstillet til dette niveau.

3.9 Parametre: styreenheder
3.9.1 7-** Styreenheder

Parametergruppe til konfiguration af applikationsstyring.

3.9.2 7-0* Hastighed, PID-styr.

Parametre til konfiguration af hastigheds-PID-styring.

7-00 Hastighed, PID-feedbackkilde
Option: Funktion:

Veelg encoderen til lukket slgjfe-feedback.

Feedback kan komme fra en anden encoder (typisk monteret pa selve applikationen) end den mo-
tormonterede encoderfeedback, der er valgt i par. 1-02 Flux-motorfeedbackkilde.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

[0] * Motorfeedb. P1-02

[1] 24 V-encoder

[2] MCB 102

[3] MCB 103

[5] MCO-encoder 2

[6] Analog indgang 53

[71 Analog indgang 54

[8] Frekvensindgang 29

[9] Frekvensindgang 33
NB!

Hvis separate encodere anvendes (kun FC 302) skal rampeindstillingsparametre i fglgende grupper: 3-4*, 3-5*, 3-6*, 3-7* og 3-8*
justeres, sd de svarer til gearudvekslingsforholdet mellem de to encodere.

7-02 Hastighed, PID-proportionalforst.

Range: Funktion:
Application  [0.000 - 1.000 ] Indtast proportionalforstaerkningen for hastighedsstyringen. Proportionalforstaerkningen forstaerker
dependent* fejlangivelsen (dvs. afvigelsen mellem feedback-signal og seetpunkt). Denne parameter anvendes

sammen med par. 1-00 Konfigurationstilstand Hastighed &ben slgjfe-styring [0] og Hastighed lukket
slgjfe [1]-styring. Ved hgj forsteerkning opnds hurtig styring. Hvis forstaerkningen er for kraftig, kan
processen blive ustabil.

Brug denne parameter til veerdier med tre decimaler. For et valg med fire decimaler, anvendes par.
3-83.

MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 115



3 Parameterbeskrivelser Mﬁ FC 300 Programming Guide

7-03 Hastighed, PID-integrationstid

Range: Funktion:
Application  [2.0 - 20000.0 ms] Indtast hastighedsstyringens integrationstid, som afggr hvor leenge PID-regulatoren er om at ud-
dependent* bedre fejlen. Jo stgrre fejlen er, des hurtigere vil forstaerkningen stige. Integrationstiden vil give en

forsinkelse af signalet og dermed en daempning og kan anvendes til eliminering af hastighedsfejl i
stationaer tilstand. Der opnés hurtig styring ved en kort integrationstid, men hvis integrationstiden
er for kort, bliver processen ustabil. Hvis integrationstiden er for lang, kan der forekomme store
afvigelser fra den gnskede reference, da procesregulatoren vil vaere lang tid om at udbedre fejl.
Denne parameter anvendes sammen med Hastighed dben slajfe- [0] og Hastighed lukket slgjfe [1]-

styring, indstillet i par. 1-00 Konfigurationstilstand.

7-04 Hastighed, PID-differentieringstid

Range: Funktion:
Application  [0.0 - 200.0 ms] Indtast hastighedsstyringsdifferentieringstiden. Differentiatoren reagerer ikke p& en konstant fejl.
dependent* Den giver en forsteerkning, der er proportional med aendringen af hastighedsfeedback'et. Jo hurti-

gere fejlen aendrer sig, desto kraftigere vil forstaerkningen fra differentiatoren veere. Forstaerkningen
er proportional med den hastighed, fejlen sendrer sig med. Hvis denne par. indstilles til nul, deak-
tiveres differentiatoren Denne par. anvendes sammen med par. 1-00 Konfigurationstilstand Hastig-
hed lukket slgjfe [1]-styring.

7-05 Hastighed, PID diff. forstzerk.-graense

Range: Funktion:

5.0% [1.0-20.0] Indstil en greense for den forstaerkning, der forsynes af differentiatoren. Da den differentielle for-
steerkning stiger ved hgjere frekvenser, kan det vaere gavnligt at begraense forsteerkningen. For
eksempel kan man derved opnd et rent D-led ved lave frekvenser og et konstant D-led ved hgjere
frekvenser. Denne par. anvendes sammen med par. 1-00 Konfigurationstilstand Hastighed lukket
Slgjfe [1]-styring.

7-06 Hastighed, PID-lavpasfiltertid

Range: Funktion:
Application  [1.0 - 100.0 ms] Indstil en tidskonstant for lavpasfilteret til hastighedsstyring. Lavpasfilteret deemper oscilleringerne
dependent* pé feedbacksignalet og forbedrer ydeevnen i stationaer tilstand. Dette kan vaere en fordel, hvis der

er meget stgj pd systemet, se illustrationen herunder. For eksempel hvis der programmeres en
tidskonstant (T) p& 100 ms, vil knaekfrekvensen for lavpasfilteret veere 1/0,1 = 10 RAD/sek, sva-
rende til (10/2 x n) = 1,6 Hz. PID-regulatoren regulerer kun et feedbacksignal, der varierer med en
frekvens pd mindre end 1,6 Hz. Hvis feedbacksignalet varierer med en hgijere frekvens end 1,6 Hz,
vil PID-regulatoren ikke reagere.

Praktiske indstillinger af par. 7-06 Hastighed, PID-lavpasfiltertid taget fra antal pulseringer pr. om-
drejning fra encoderen:

Encoder PPR Par. 7-06 Hastighed, PID-lavpasfiltertid
512 10 ms

1024 5ms

2048 2ms

4096 1ms

Bemaerk at kraftig filtrering kan skade den dynamiske ydeevne.

Denne parameter anvendes sammen med par. 1-00 Konfigurationstilstand Hastighedsstyring, lukket
slgjfe [1] og Moment [2]-styring.

Filtertiden i Flux Sensorless skal justeres til 3-5 ms.
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Fesdback

Disturbed feedback signal

? 0.6 1 (Sec.)
Lowpass filter,
f, = 10 Hz

Filtered feedback signal

Fesdback

s 0.6 1 (Sec)

7-07 Hastighed PID Feedback Gearudvekslingsforhold
Range: Funktion:
1,0000%  [0,0001-32,0000]

-

=

WLTH

Par7-07 = 1,00

Par 7-07 = n1/n2

130BA871.10

7-08 Hastigh. PID-fremfaringsfakt.
Range: Funktion:

0 %* [0 - 500 %] Referencesignalet forbigér hastighedsstyreenheden med den specificerede stgrrelse. Denne funk-
tion forgger den dynamiske ydeevne i hastighedsstyringsslgjfen.

3.9.3 7.1* Moment PI-styring

Parametre til konfigurering af moment PI-styring i moment &ben slgjfe (par. 1-00 Konfigurationstilstand).

7-12 Moment PI-proportionalforst.
Range: Funktion:

100 %* [0 - 500 %] Indtast proportionalforstaerkningen for momentstyreenheden. Valg af en hgj veerdi f&r styreenhe-
den til at reagere hurtigere. En for hgj indstilling ggr styreenheden ustabil.
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7-13 Moment PI-integrationstid
Range: Funktion:

0.020 s* [0.002 - 2.000 s] Indtast integrationstiden til momentstyreenheden. Valg af en lav veerdi fér styreenheden til at rea-
gere hurtigere. En for lav indstilling ggr styringen ustabil.

3.9.4 7-2* Processtyring feedback

Veelg feedbackkilder til proces PID-styringen, og hvordan denne feedback skal hdndteres.

7-20 Proc. lukket slgjfe, tilb. 1-signal
Option: Funktion:

Det effektive feedbacksignal bestdr af summen af de to forskellige indgangssignaler.
Veelg, hvilken af frekvensomformerens indgange, der skal behandles som kilde til det farste af disse
feedbacksignaler. Det andet indgangssignal defineres i par. 7-22 Proc. lukket slajfe, tilb. 2-signal.

[o] * Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54

[3] Frekvensindgang 29

[4] Frekvensindgang 33

[7] Analog indg. X30/11 (OPCGPIO)
[8] Analog indg. X30/12 (OPCGPIO)

7-22 Proc. lukket slgjfe, tilb. 2-signal
Option: Funktion:

Det effektive feedbacksignal bestdr af summen af de to forskellige indgangssignaler. Veelg, hvilken
af frekvensomformerens indgange, der skal behandles som kilde til det andet af disse signaler. Det
farste indgangssignal defineres i 7-21.

[0] * Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54

[3] Frekvensindgang 29

[4] Frekvensindgang 33

[7] Analog indg. X30/11 (OPCGPIO)
[8] Analog indg. X30/12 (OPCGPIO)

3.9.5 7-3* Proces, PID-reg.

Parametre til konfiguration af proces-PID-styringen.

7-30 Proces, PID normal/inverteret styring
Option: Funktion:

Normal og inverteret styring implementeres ved at introducere en forskel mellem reference- og
feedbacksignalet.

[o] * Normal Indstiller processtyring til forggelse af udgangsfrekvensen.

[1] Inverteret Indstiller processtyring til reduktion af udgangsfrekvensen.

7-31 Proces, PID-anti windup
Option: Funktion:

[o] * Ikke aktiv Stopper udbedringen af en fejl, ndr udgangsfrekvensen ikke lzengere kan justeres.
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[1] Aktiv Fortszetter udbedringen af en fejl, selv ndr udgangsfrekvensen ikke laengere kan forgges el. redu-
ceres.

7-32 Startvaerdi for proces PID-regulering

Range: Funktion:

0 O/MIN* [0 - 6000 O/MIN] Indtast den motorhastighed, der skal vaere et signal til igangszettelse af PID-styring. N&r der er
teendt for strammen, vil frekvensomformeren begynde rampning og kgre under hastighedsstyring
med 8ben slgjfe. Derefter, ndr proces PID-starthastigheden er opnaet, vil frekvensomformeren skif-
te til proces PID-styring.

7-33 Proces PID-proportionalforstaerkning
Range: Funktion:

0.01* [0.00 - 10.00 ] Indtast PID-proportionalforsteerkning. Proportionalforstaerkningen ganger fejlen op mellem saet-
punktet og feedbacksignalet.

7-34 Proces, PID-integrationstid

Range: Funktion:
10000.00 [0.01 - 10000.00 s] Indtast PID-integrationstiden. Integratoren giver en stigende forstaerkning ved en konstant fejl
s* mellem saetpunktet og feedbacksignalet. Integrationstiden er den tid, integratoren skal bruge for

at n& samme forstaerkning som proportionalforsteerkning.

7-35 Proces, PID-differentieringstid
Range: Funktion:

,00 s ,00 - 10,00 s ndtas -differentieringstiden. Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl, men yder for-

0,00 s* [0,00 - 10,00 s] Indtast PID-differentieringstiden. Differentiatt ikke pd en konstant fejl der fi
steerkning, ndr fejlen andres. Jo kortere PID-differentieringstiden er, jo mere forstaerkning yder
differentiatoren.

7-36 Proces PID diff. Forstaerkningsgranse
Range: Funktion:

5.0% [1.0-50.01] Indtast en graense for differentiatorforstaerkning (DG). Hvis der ikke er nogen graense, vil DG gges
ved hurtige aendringer. Begraens DG for at opnd ren differentiatorforsteerkning ved langsomme
aendringer og konstant differentiatorforstaerkning ved hurtige sendringer.

7-38 Proces PID-feed forward-faktor
Range: Funktion:

0 %* [0 - 200 %] Indtast PID-fremfgringsfaktor (FF). FF-faktoren sender et konstant fragment af referencesignalet til
bypass af PID-styringen, sd PID-styringen kun pdvirker den resterende del af styresignalet. Enhver
2endring i denne parameter, vil derfor pavirke motorhastigheden. N&r FF-faktoren aktiveres giver
den mindre oversving og hgj dynamik ved eendring af saetpunktet. par. 7-38 Proces PID-feed for-
ward-faktor er aktiv, ndr par. 1-00 Konfigurationstilstand er indstillet til [3] Proces.

7-39 Pa referencebandbredde
Range: Funktion:

5 %* [0 - 200 %] Angiv P4 referencebdndbredden. N&r PID-styrefejlen (forskellen pa referencen og feedbacksignalet)
er mindre end den satte vaerdi for denne parameter, er statusbit'en for P& reference hgj, dvs. =1.

3.9.6 7-4* Avanceret process PID-styr.

7-40 Process PID I-del nulstilling

Option: Funktion:
[0] * Nej
[1] Ja Veelg Ja [1] for at nulstille I-delen af process PID-regulering. Valget gér automatisk tilbage til Nej

[0].
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7-41 Process PID-udgang neg: bgjle
Range: Funktion:

-100 %* [Application dependant] Angiv en negativ graense for process PID-reguleringens udgang.

7-42 Process PID-udgang pos.: bgjle
Range: Funktion:

100 %* [Application dependant] Angiv en pos. graense for process PID-reguleringens udgang.

7-43 Process PID-forst.skal. ved min. ref.

Range: Funktion:
100 %* [0 - 100 %] Angiv en skaleringsprocentdel for at anvende process PID-udg. ved drift ved min. reference. Ska-

leringsprocentdelen justeres lineaert mellem skalering ved min. ref. (par. 7-43) og ved skalering ved
maks. ref. (par. 7-44).

7-44 ProcessPID-forstrk.skal. v maks. ref.
Range: Funktion:

100 %* [0 - 100 %] Angiv en skaleringsprocentdel for at anvende process PID-udgang, ved drift ved maks. reference.
Skaleringsprocentdelen justeres linezert mellem skalering ved min. ref. (par. 7-43) og ved skalering
ved maks. ref. (par. 7-44).

7-45 Process PID-fremfgringsressource
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Veelg, hvilken frekvensomferindgang, der skal anvendes som fremfgringsfaktor. FF-faktor fgjes di-

rekte til PID-reguleringens udgang. Forbedrer dynamisk ydeevne.

[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[7] Frekvensindgang 29
[8] Frekvensindgang 33
[11] Lokal busreference
[20] Digitalt pot.-meter
[21] Analog indg. X30-11
[22] Analog indg. X30-12

7-46 ProcessPID-fremf. normal/inv. reg.

Option: Funktion:
[0] * Normal Veelg normal [0] for at indstille fremfgringsfaktor for at behandle FF-ressource som en positiv vaerdi.
[1] Inverteret Veelg inverteret [1] for at behandle FF-ressource som en negativ veerdi.

7-49 Process PID normal/inv. reg.

Option: Funktion:
[0] * Normal Veelg Normal [0] for at bruge den resulterende udgang fra process PID-regulering, som den er.
[1] Inverteret Veelg Inverteret [1] for at invertere den resulterende udgang fra process PID-reguleringen. Driften

udfgres ved anvendelse af fremfgringsfaktoren.
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3.9.7 7-5* Proces, PID-reg.

7-50 Process PID udvidet PID

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret Deaktiverer process PID-reguleringen.
[1] * Aktiveret Aktiverer process PID-reguleringen.

7-51 Process PID-fremfgr.forst.
Range: Funktion:
1.00% [0.00 - 100.00 ]

7-52 Process PID-fremfgr.oprampning
Range: Funktion:
0.01 s* [0.01 - 10.00 s]

7-53 Process PID-fremfgr.nedrampning
Range: Funktion:
0.01 s* [0.01 - 10.00 s]

7-56 Process PID-ref. Filtertid
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 1.000 s] Indstil en tidskonstant for det farste referencelavpasfilter. Lavpasfilteret deemper oscilleringerne pé
reference-/feedbacksignalet og forbedrer ydeevnen i stationzer tilstand. Bemaerk, at kraftig filtrering
kan forringe den dynamiske ydeevne vaesentligt.

7-57 Process PID-fb. Filtertid
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 1.000 s] Indstil en tidskonstant for fgrste feedbacklavpasfilter. Lavpasfilteret deemper oscilleringerne pa re-
ference-/feedbacksignalet og forbedrer ydeevnen i stationzer tilstand. Bemaerk, at kraft. filtr. kan
forringe den dynam. ydeevne vaesentligt.

3.10 Parametre: Kommunikation og optioner

3.10.1 8-** Komm. og optioner

Parametergruppe til konfiguration af kommunikation og optioner.

3.10.2 8-0* Generelle indstillinger

Generelle indstilling til kommunikationer og optioner.

8-01 Styrested

Option: Funktion:
Indstillingen af denne parameter tilsideszetter indstillingerne i par. 8-50 Vaelg frilpbtil par. 8-56 Vaelg
preset-reference.

[0] * Digital og styreord Styring nér bade digital indgang og styreord anvendes.

[1] Kun digital Styring kun med digitale indgange.

[2] Kun styreord Styring kun med styreord.
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8-02 Styreordskilde

Veelg kilden til styreordet: en af to serielle graenseflader eller fire installerede optioner. Frekvensomformeren indstiller under den indledende opstart

automatisk denne parameter til Option A[3], hvis den registrerer, at der i port A er installeret en gyldig fieldbus-option. Hvis denne option fjernes,
registrerer frekvensomformeren en aendring i konfigurationen og aendrer par. 8-02 Styreordskilde tilbage til fabriksindstillingen FCRS485, hvorefter
frekvensomformeren tripper. Hvis der installeres en option efter den fgrste opstart, sendres indstillingen i par. 8-02 Styreordskilde ikke, men frekvens-
omformeren tripper, og displayet viser: Alarm 67 Optionsaendring.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Option: Funktion:
[0] Ingen

[1] FC RS485

[2] FC USB

[3]* Option A

[4] Option B

[5] Option CO

[6] Option C1

[30] Ekstern CAN

8-03 Styreordstimeouttid
Range: Funktion:

1.0 s* [0.1 - 18000.0 s] Indtast den tid, der maksimalt forventes at g& mellem modtagelsen af to pd hinanden fglgende
telegrammer. Hvis denne tid overskrides, formodes den serielle kommunikation at vaere ophgrt.
Derefter udfgres den funktion, der er valgt i par. 8-04 Styreordstimeoutfunktion. Timeout-telleren
udlgses af et gyldigt styreord.

8-04 Styreordstimeoutfunktion

Veelg timeoutfunktionen. Timeoutfunktionen aktiveres, hvis styreordet ikke opdateres inden for det tidsrum, der er angivet i par. 8-03 Styreordsti-

meouttid.

Option: Funktion:

[o] * Ikke aktiv Genoptag styring via seriel bus (Fieldbus eller standard) ved at anvende det seneste styreord.

[1] Fastfrys udgang Fastfryser udgangsfrekvensen, indtil kommunikationen genoptages.

[2] Stop Stopper med automatisk genstart, ndr kommunikationen genoptages.

[3] Jogging Motoren kgrer ved JOG-frekvensen, indtil kommunikationen genoptages.

[4] Maks. hast. Motoren kgrer ved maksimumfrekvensen, indtil kommunikationen genoptages.

[5] Stop og trip Stopper motoren, og nulstiller frekvensomformeren for at genstarte: via fieldbussen, via reset-
knappen pd LCP eller via digital indgang.

[7] Veelg opseetning 1 FEndrer opszetningen efter genetableringen af kommunikationen, nér et styreordstimeout har fundet
sted. Hvis kommunikationen genoptages og far timeout-situationen til at forsvinde, definerer
par. 8-05 Slut p8 timeout-funktion, om opszetningen fra far timeout-situationen skal genoptages,
eller om den opsaetning, der understgttes af timeoutfunktionen, skal holdes.

[8] Veelg opsaetning 2 Se [7] Veelg opsaetning 1

[9] Veelg opseetning 3 Se [7] Veelg opsaetning 1

[10] Veelg opsaetning 4 Se [7] Veelg opsaetning 1

[26] Trip

NB!

Felgende konfiguration er pdkraevet for at aendre opsaetningen efter et timeout:

Indstil par. 0-10 Aktiv opsaetning til [9] Multiopsaetning, og veelg den relevante sammenkaedning i par. 0-12 Denne opsaetning knyttet
til.
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8-05 Slut pa timeout-funktion
Option: Funktion:
Veelg den handling, der skal udfgres, ndr et gyldigt styreord efter et timeout er modtaget. Denne

parameter er kun aktiv, ndr par. 8-04 Styretimeoutfunktion er indstillet til [Opsaetning 1-4].

[0] Hold opseetn. Holder opsaetningen, der er valgt i par. 8-04 Styretimeoutfunktion, og der vises en advarsel, indtil
par. 8-06 Nulstil styre-timeout skifter. Frekvensomformeren genoptager derefter den oprindelige
opseetning.

[1]* Genoptag opseetning Genoptager den opsaetning, der var aktiv, far timeout opstod.

8-06 Nulstil styreordstimeout

Denne parameter er kun aktiv, ndr valgmuligheden Hold opseetning [0] er valgt i par. 8-05 Slut p8 timeout-funktion.

Option: Funktion:

[0] * Ingen nulstilling Bevarer den opszetning, der er angivet i par. 8-04 Styreordstimeoutfunktion efter et styreordsti-
meout.

[1] Nulstilling Frekvensomformeren vender tilbage til den originale opsaetning efter et styreordstimeout. Fre-

kvensomformeren udfgrer nulstillingen og stiller umiddelbart tilbage til indstillingen Ingen nulstil-
ling [0].

8-07 Diagnoseudlgser
Option: Funktion:

Denne parameter aktiverer og styrer frekvensomformerens diagnosefunktion og gar det muligt at
udvide diagnosedata til 24 byte.

NB!
Dette er kun gyldigt for profibus.

- Deaktiver [0]: Send ikke udvidede diagnosedata, selvom de matte forekomme i frekvens-
omformeren.

- Udlps ved alarmer[1]: Udvidede diagnosedata sendes, ndr en eller flere alarmer forekom-
mer i alarmpar. 16-90 A/armord eller par. 9-53 Profibus-advarselsord.

- Udlos alarm/advarsel [2]: Udvidede diagnosedata sendes, hvis en eller flere alarmer/ad-
varsler forekommer i alarmpar. 16-90 A/armord, par. 9-53 Profibus-advarselsord eller ad-
varsel par. 16-92 Advarselsord.

Indholdet af den udvidede diagnoseramme er som fglger:

Byte Indhold Beskrivelse

0-5 Standard DP-diagnosedata  Standard DP-diagnosedata

6 PDU-lzengde xx Header med udvidede diagnosedata

7 Statustype = 0x81 Header med udvidede diagnosedata

8 Port = 0 Header med udvidede diagnosedata

9 Statusoplysning = 0 Header med udvidede diagnosedata

10-13 VLT par. 16-92 Advarselsord VLT -advarselsord

14 -17 VLT par. 16-03 Statusord  VLT-statusord

18-21 VLT par. 16-90 Alarmord ~ VLT-alarmord

22-23 VLT par. 9-53 Profibus-ad- Kommunikationsadvarselsord (Profibus)
varselsord

Aktivering af diagnose kan fordrsage gget trafik pd bussen. Diagnosefunktionerne understgttes ikke
af alle fieldbus-typer.

[0] * Ikke muligt
[1] Udlgs ved alarmer
[2] Udlgs alarm/advarsel.
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3.10.3 8-1* Styre Ordindstillinger

Parametre til konfiguration af optionens styreordsprofil.

8-10 Styreordsprofil

Veelg fortolkning af de styre- og statusord, som svarer til den installerede fieldbus. Kun gyldige valg for fieldbussen, der er installeret i port A, vil veere

synlige i LCP-displayet.
For vejledning i valg af FC-profil[0] og PROFIdrive-profil[1] se afsnittet Serie/ kommunikation via RS 485-graenseflade.
For yderligere vejledning i valg af PROFIdrive-profil [1], ODVA[5] og CANopen DSP 402 (7], se betjeningsvejledning for den installerede fieldbus.

Option: Funktion:
[0] * FC-profil

[1] PROFIdrive-profil

[5] ODVA

[71 CANopen DSP 402

[8] MCO

8-13 Konfigurerbart statusord STW

Option: Funktion:
Denne parameter muligggr konfiguration af bit 12-15 i statusordet.
[0] Ingen funkt. Indgangen er altid lav.
[1]* Profilstandard Afhaengigt af den profil, der er indstillet i par. 8-10.
[2] Kun alarm 68 Indgangen er hgj, ndr Alarm 68 er aktiv og lav, ndr ingen alarm 68 er aktiv.
[3] Trip ekskl. alarm 68 Indgangen bliver hgj, nér trip pa andre alarmer end alarm 68 er aktiv.
[10] T18 DI-status. Indgangen bliver hgj, ndr T18 har 24V og lav, ndr T18 har OV
[11] T19 DI-status. Indgangen bliver hgj, ndr T19 har 24V og lav, nér T19 har 0V
[12] T27 DI-status. Indgangen bliver hgj, ndr T27 har 24V og lav, n&r T27 har 0V
[13] T29 DI-status Indgangen bliver hgj, ndr T29 har 24V og lav, nér T29 har 0V
[14] T32 DI-status. Indgangen bliver hgj, ndr T32 har 24V og lav, nér T32 har 0V
[15] T33 DI-status. Indgangen bliver hgj, ndr T33 har 24V og lav, nér T33 har 0V
[16] T37 DI-status Indgangen bliver hgj, ndr T37 har OV og lav, ndr T37 har 24V
[21] Termisk advarsel Termisk advarsel teender, ndr temperaturen overstiger graensen i enten motor, frekvensomformer,

bremsemodstand eller termistor.

[30] Bremsefejl (IGBT) Bliver hgj ndr bremse-IGBT'en er kortsluttet.

[40] Uden for referenceomréde Hvis sammenligner 0 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[60] Sammenligner 0 Hvis sammenligner 0 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[61] Sammenligner 1 Hvis sammenligner 1 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[62] Sammenligner 2 Hvis sammenligner 2 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[63] Sammenligner 3 Hvis sammenligner 3 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[64] Sammenligner 4 Hvis sammenligner 4 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[65] Sammenligner 5 Hvis sammenligner 5 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[70] Logisk regel 0 Hvis den logiske regel 0 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[71] Logisk regel 1 Hvis den logiske regel 1 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[72] Logisk regel 2 Hvis den logiske regel 2 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[73] Logisk regel 3 Hvis den logiske regel 3 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[74] Logisk regel 4 Hvis den logiske regel 4 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[75] Logisk regel 5 Hvis den logiske regel 5 evalueres som SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[80] SL digital udgang A SL styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [38] Indstil digital ud-

gang. A hgj udfares. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [32] Indstil digital udgang.
A lav udfgres.
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[81] SL digital udgang B SL styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [39]Indstil digital ud-
gang. A hgj udfgres. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [33] Indstil digital udgang.
A lav udfgres.

[82] SL digital udgang C SL styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [40]Indstil digital ud-
gang. A hgj udfgres. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [34]Indstil digital udgang.
A lav udfgres.

[83] SL digital udgang D SL styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [41]Indstil digital ud-
gang. A hgj udfgres. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [35]Indstil digital udgang.
A lav udfgres.

[84] SL digital udgang E SL styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [42] Indstil digital ud-
gang. A hgj udfgres. Indgangen bliver lav, nér intelligent logikhandling [36]Indstil digital udgang.
A lav udfgres.

[85] SL digital udgang F SL styreenhedshandling. Indgangen bliver hgj, ndr intelligent logikhandling [43]Indstil digital ud-
gang. A hgj udfgres. Indgangen bliver lav, ndr intelligent logikhandling [37]Indstil digital udgang.
A lav udfgres

8-14 Konfigurerbart styreord CTW

Option: Funktion:
Valg af styreord bit 10, hvis den er aktiv lav eller aktiv hgj
[0] Ingen
[1] * Profilstandard
[2] CTW gyldig, aktiv lav

3.10.4 8-3* Portindstillinger for frekvensomformer

Parametre til konfiguration af frekvensomformerporten.

8-30 Protokol

Option: Funktion:

[0] * FC

[1] FC MC Veelg protokol for FC-porten (standard).
[2] Modbus RTU

8-31 Adresse
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

8-32 FC-portens baud-hast.

Option: Funktion:

[0] 2400 Baud Valg af baud-hastighed for FC-porten (standard).
[1] 4800 Baud

[2] * 9600 Baud

[3] 19200 Baud

[4] 38400 Baud

[5] 57600 Baud

[6] 76800 Baud

[7] 115200 Baud
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8-33 Paritet/stop-bits

Option: Funktion:
[o] * Lige par. 1 stop-bit

[1] Ulige par. 1 stop-bit

[2] Ingen par. 1 stop-bit

[3] Ing par. 2 stop-bits

8-34 Estimated cycle time
Range: Funktion:

0 ms* [0 - 1000000 ms] 1 stgjende omgivelser kan graensefladen vaere blokeret grundet overspaending pé darlige stel. Denne

parameter angiver tidsrummet mellem to pd hinanden fglgende rammer p8 netvaerket. Hvis graen-
sefladen ikke registrerer gyldige stel i det tidsrum, fjerner den modtagerbufferen.

8-35 Min. svartidsforsinkelse

Range: Funktion:

10 ms* [Application dependant] Angiv en minimumforsinkelsestid mellem modtagelse af en forespgrgsel og afsendelse af et svar.
P& denne mé&de kan forsinkelser i modemsvartider overvindes.

8-36 Maks. svartidsforsinkelse
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

8-37 Maks. forsinkelse mellem tegn
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3.10.5 8-4* FC MC-protokolsaet

8-40 Valg af telegram

Option: Funktion:

[1]* Standardtelegram 1 Giver mulighed for at anvende frit konfigurerbare telegrammer eller standardtelegrammer til FC-
porten.

[200] Standardtelegram 1 Giver mulighed for at anvende frit konfigurerbare telegrammer eller standardtelegrammer til FC-
porten.

8-41 Parametre til signaler

Option: Funktion:
[0] * Ingen Denne parameter indeholder en liste over signaler, der kan vaelges i par. 8-42 og par. 8-43.
[302] Minimumreference

[303] Maksimumreference

[312] Catch up/slow down

[341] Rampe 1, rampe-op-tid

[342] Rampe 1, rampe-ned-tid

[351] Rampe 2, rampe-op-tid

[352] Rampe 2, rampe-ned-tid

[380] Jog-rampetid

[381] Kvikstop rampetid
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[412] Motorhastighed, lav graense [Hz]

[414] Motorhastighed, hgj greense [Hz]

[417] Momentgraense for generatordrift

[593] Pulsudgang #27, busstyring

[597] Pulsudgang #X30/6 busstyring

[663] Klemme X30/8 busstyring

[683] Klemme X45/3, busstyring

[891] Bus-jog 2, hastighed

[1473] VLT-advarselsord

[1500] Driftstimer

[1502]  kWh-teeller

[1601] Reference [enhed]

[1603] Statusord

[1609] Tilpas. udlaes.

[1611] Effekt [hp]

[1613] Frekvens

[1615] Frekvens [%]

[1617] Hastighed [O/MIN]

[1619] KTY-fglertemperatur

[1622] Moment [%]

[1630] DC Link-spaending

[1633] Bremseenergi /2 min
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[1635] Termisk inverterbelastning

[1639] Styrekorttemp.

[1651] Pulsreference

[1653] Digi pot-reference

[1661] Klemme 53, koblingsindstilling

[1663] Klemme 54, koblingsindstilling

[1665] Analog udgang 42 [mA]

[1667] Frekvensindgang #29 [Hz]

[1669] Pulsudgang #27 [Hz]

[1671] Relaeudgang [bin]

[1673] Teeller B

[1675] Analog indg. X30/11

[1677] Analog udgang X30/8 [mA]

[1679] Analog udg. X45/3 [mA]

[1682]  Fieldbus-REF. 1

[1685]  FC-port, CTW 1

[1691] Alarmord 2

[1693] Advarselsord 2

[3401] PCD 1 skriv til MCO

[3403]  PCD 3 skriv til MCO

[3405] PCD 5 skriv til MCO

[3407] PCD 7 skriv til MCO

[3409]  PCD 9 skriv til MCO

[3421] PCD 1 udlzes fra MCO
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[3423] PCD 3 udlaes fra MCO

[3425] PCD 5 udlzes fra MCO

[3427] PCD 7 udlees fra MCO

[3429] PCD 9 udlees fra MCO

[3440] Digitale indg.

[3450] Faktisk pos.

[3452] Faktisk masterposition

[3454] Master-indeksposition

[3456] Sporingsfejl

[3458] Faktisk hast.

[3460] Synkroniseringsstatus

[3462] Programstatus

[3465] MCO 302-styring

[3471] MCO alarmord 2

8-42 PCD-skrivekonfiguration
Option: Funktion:

[302] Minimumreference

[312] Catch up/slow down

[342] Rampe 1, rampe-ned-tid

[352] Rampe 2, rampe-ned-tid

[381] Kvikstop rampetid

[412] Motorhastighed, lav graense [Hz]
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[414] Motorhastighed, hgj graense [Hz]

[417] Momentgraense for generatordrift

[593] Pulsudgang #27, busstyring

[597] Pulsudgang #X30/6 busstyring

[663] Klemme X30/8 busstyring

[683] Klemme X45/3, busstyring

[891] Bus-jog 2, hastighed

[1682] Fieldbus-REF. 1

[3402] PCD 2 skriv til MCO

[3404] PCD 4 skriv til MCO

[3406] PCD 6 skriv til MCO

[3408]  PCD 8 skriv til MCO

[3410] PCD 10 skriv til MCO

8-43 PCD-laesekonfiguration
Option: Funktion:

[1472] VLT-alarmord

[1474] VLT udvidet statusord

[1501] Kgrte timer

[1600] Styreord

[1602] Reference %

[1605] Vigtigste faktiske veerdi [%]

[1610] Effekt [kW]

[1612] Motorspaending

[1614] Motorstrgm
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[1616] Moment [Nm]

[1618] Termisk motorbelastning

[1620] Motorvinkel

[1625] Moment [Nm] hgj

[1632] Bremseenergi /s

[1634] Kalepl.-temp.

[1638] SL-styreenh., tilstand

[1650] Ekstern reference

[1652] Feedback [enhed]

[1660] Digital indgang

[1662] Analog indgang 53

[1664] Analog indgang 54

[1666] Digital udgang [bin]

[1668] Frekvensindgang #33 [Hz]

[1670] Pulsudgang #29 [Hz]

[1672]  Teller A

[1674] Prec. stop-teeller

[1676] Analog indg. X30/12

[1678] Analog udg. X45/1 [mA]

[1684] Komm.-optionsstatusord

[1690] Alarmord

[1692] Advarselsord

[1694] Udv. statusord
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[3422]
[3423]
[3424]
[3425]
[3426]
[3427]
[3428]
[3429]
[3430]
[3440]
[3441]
[3450]
[3451]
[3452]
[3453]
[3454]
[3455]
[3456]
[3457]
[3458]
[3459]
[3460]
[3461]
[3462]
[3464]
[3465]
[3470]
[3471]

PCD 2 udlzes fra MCO
PCD 3 udlzes fra MCO
PCD 4 udlzes fra MCO
PCD 5 udlzes fra MCO
PCD 6 udlees fra MCO
PCD 7 udlzes fra MCO
PCD 8 udlzes fra MCO
PCD 9 udlzes fra MCO
PCD 10 udlzes fra MCO
Digitale indg.

Digitale udg.

Faktisk pos.

@nsket position
Faktisk masterposition
Slave-indeksposition
Master-indeksposition
Kurveposition
Sporingsfejl
Synkroniseringsfejl
Faktisk hast.

Faktisk master-hast.
Synkroniseringsstatus
Aksestatus
Programstatus

MCO 302-status

MCO 302-styring
MCO-alarmord 1
MCO alarmord 2

3.10.6 8-5* Digital/bus

M FC 300 Programming Guide

Parametre til konfiguration af Digital/Bus-kombination af styreord.

8-50 Veelg frilgb

Option: Funktion:
Veelg styring af frilgbsfunktionen via klemmerne (digital indgang) og/el. via bussen.
[0] Digital indgang Aktiverer startkommando via en digital indgang.
[1] Bus Aktiverer startkommandoen via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.
[2] Logisk OG Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere via en
af de digitale indgange.
[3] * Logisk ELLER Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en af de
digitale indgange.
NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.
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8-51 Kuvikstop, valg

Veelg styring af Kvikstop-funktionen via klemmerne (digital indgang) og/el. via bussen.

Option: Funktion:
[0] Digital indgang
[1] Bus
[2] Logisk OG
[3] * Logisk ELLER
NB!

Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

8-52 Vzelg DC-bremse

Option: Funktion:
Veelg styring af DC-bremsen via klemmerne (digital indgang) og/eller via fieldbussen.
[0] Digital indgang Aktiverer startkommando via en digital indgang.
[1] Bus Aktiverer startkommandoen via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.
[2] Logisk OG Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere via en

af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en af de
digitale indgange.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

8-53 Veelg start

Option: Funktion:
Veelg styring af frekvensomformerens startfunktion via klemmerne (digital indgang) og/eller via
fieldbussen.

[0] Digital indgang Aktiverer startkommando via en digital indgang.

[1] Bus Aktiverer startkommandoen via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.

[2] Logisk OG Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere via en

af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en af de
digitale indgange.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

8-54 Veelg reversering
Option: Funktion:

[0] Digital indgang Veelg styring af frekvensomformeren reverseringsfunktion via klemmerne (digital indgang) og/eller
via fieldbussen.

[1] Bus Aktiverer startkommandoen via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.
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[2] Logisk OG Aktiverer reverseringskommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere
via en af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer reverseringskommandoen via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en
af de digitale indgange.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.,

8-55 Vezelg opseetning

Option: Funktion:
Veelg styring af frekvensomformer opsaetning via klemmerne (digital indgang) og/eller via fieldbus-
sen.

[0] Digital indgang Aktiverer opseaetningsvalget via en digital indgang.

[1] Bus Aktiverer valg af opsaetning via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.

[2] Logisk OG Aktiverer valg af opseetning via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere via en

af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer valg af opsaetning via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en af de
digitale indgange.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

8-56 Veelg preset-reference

Option: Funktion:

Veelg styring af frekvensomformerens valg af preset-reference via klemmerne (digital indgang) og/
eller via fieldbussen.

[0] Digital indgang Aktiverer valg af preset-reference via en digital indgang.
[1] Bus Aktiverer preset-referencevalget via den serielle kommunikationsport eller fieldbus-optionen.
[2] Logisk OG Aktiverer preset-referencevalget via fieldbussen/den serielle kommunikationsport OG yderligere via

en af de digitale indgange.

[31* Logisk ELLER Aktiverer preset-referencevalget via fieldbussen/den serielle kommunikationsport ELLER via en af
de digitale indgange.

NB!
Denne parameter er kun aktiv, ndr par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og styreord.

3.10.7 8-8* FC-portdiagnose

Disse parametre bruges til overvagning af buskommunikationen via FC-porten.

8-80 Busmedd.teeller

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Denne parameter viser antallet af gyldige telegrammer, der er registreret pd bussen.
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8-81 Busfejltzeller

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Denne parameter viser antallet af telegrammer med fejl (f.eks. CRC-fejl), der er registreret pd bus-
sen.

8-82 Slavemedd.-tzeller

Range: Funktion:
0 N/A* [0 -0 N/A] Denne parameter viser antallet af gyldige telegrammer, der er adresseret til den slave, der er sendt
af frekvensomformeren.

8-83 Slavefejltzeller

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Denne parameter viser antallet af telegrammer med fejl, der ikke kunne udfgres af frekvensomfor-
meren.

3.10.8 8-9* Bus-jog

Parametre til konfiguration af Bus-jog.
8-90 Bus-jog 1, hastighed
Range: Funktion:

100 RPM*  [Application dependant] Angiv jog-hastigheden. Denne er en fast jog-hastighed, der aktiveres via den serielle port eller
fieldbussen-optionen.

8-91 Bus-jog 2, hastighed
Range: Funktion:

200 RPM*  [Application dependant] Angiv jog-hastigheden. Denne er en fast jog-hastighed, der aktiveres via den serielle port eller
Fieldbus-optionen.

3.11 Parametre: Profibus
3.11.1 9-** Profibus

Parametergruppe til samtlige Profibus-specifikke parametre.

9-00 Saetpunkt
Range: Funktion:

0* [0-65535] Denne parameter modtager cyklisk reference fra en master class 2. Hvis styreprioriteten er indstillet
til masterklasse 2, hentes referencen til frekvensomformeren fra denne parameter, hvorimod den
cykliske reference ignoreres.

9-07 Faktisk vaerdi
Range: Funktion:

0* [0-65535] Denne parameter leverer MAV til master class 2. Parameteren er gyldig, ndr styreprioriteten er
indstillet til master class 2.

9-15 PCD-skrivekonfiguration
Array [10]
Option: Funktion:

Veelg de parametre, der skal knyttes til PCD 3 til 10 i telegrammerne. Antallet af tilgasengelige PCD'er
afhaenger af telegram-typen. Veerdierne i PCD 3 til 10 vil s8ledes blive skrevet til de valgte parametre
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[0] * Ingen

[303] Maksimumreference

[341] Rampe 1, rampe-op-tid

[351] Rampe 2, rampe-op-tid

[380] Jog-rampetid

[411] Motorhastighed, lav graense [0/
MIN]

[413] Motorhastighed, hgj greense [O/
MIN]

[416] Momentgraense for motordrift

[590] Digital & releebusstyring

[595] Pulsudgang #29, busstyring

[653] Klemme 42, udgangsbusstyring

[673] Klemme X45/1, busstyring

[890] Bus-jog 1, hastighed

[1680]  Fieldbus, CTW 1

[3401] PCD 1 skriv til MCO

[3403] PCD 3 skriv til MCO

[3405] PCD 5 skriv til MCO

[3407] PCD 7 skriv til MCO

[3409]  PCD 9 skriv til MCO
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9-16 PCD-laesekonfiguration
Array [10]
Option: Funktion:

[o] * Ingen

[1473] VLT-advarselsord

[1500]  Driftstimer

[1502] kWh-teeller

[1601] Reference [enhed]

[1603] Statusord

[1609] Tilpas. udlaes.

[1611] Effekt [hp]

[1613] Frekvens

[1615] Frekvens [%]

[1617]  Hastighed [O/MIN]

[1619] KTY-fglertemperatur

[1622] Moment [%]

[1630] DC Link-spaending

[1633] Bremseenergi /2 min

[1635] Termisk inverterbelastning

[1639] Styrekorttemp.

[1651] Pulsreference

[1653] Digi pot-reference

[1661] Klemme 53, koblingsindstilling

[1663] Klemme 54, koblingsindstilling
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[1665] Analog udgang 42 [mA]

[1667] Frekvensindgang #29 [Hz]

[1669] Pulsudgang #27 [Hz]

[1671] Relaeudgang [bin]

[1673] Teeller B

[1675] Analog indg. X30/11

[1677] Analog udgang X30/8 [mA]

[1679] Analog udg. X45/3 [mA]

[1685] FC-port, CTW 1

[1691] Alarmord 2

[1693] Advarselsord 2

[3421] PCD 1 udlzes fra MCO

[3423] PCD 3 udlees fra MCO

[3425] PCD 5 udlees fra MCO

[3427] PCD 7 udlzes fra MCO

[3429] PCD 9 udlzes fra MCO

[3440] Digitale indg.

[3450] Faktisk pos.

[3452] Faktisk masterposition

[3454] Master-indeksposition

[3456] Sporingsfejl

[3458] Faktisk hast.

[3460] Synkroniseringsstatus
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[3462] Programstatus

[3464] MCO 302-status
[3465] MCO 302-styring
[3470] MCO-alarmord 1
[3471] MCO alarmord 2

9-18 Knudeadresse
Range: Funktion:

126 N/A* [Application dependant] Angiv nodeadressen i denne parameter eller alternativt pd hardwarekontakten. For at justere no-

deadressen i par. 9-18 Knudeadresse skal hardwarekontakten stilles pd 126 eller 127 (dvs. alle
kontakter indstilles til "Aktiv"). Ellers viser denne parameter kontaktens faktiske indstilling.

9-22 Valg af telegram

Viser Profibus telegram-konfigurationen.

Option: Funktion:
[1] Standardtelegram 1

[101] PPO 1

[102] PPO 2

[103] PPO 3

[104] PPO 4

[105] PPO 5

[106] PPO 6

[107] PPO 7

[108] * PPO 8 Skrivebeskyttet.
[200] Brugerdef. telegr. 1

[202] Custom telegram 3

9-23 Parametre til signaler

Array [1000]

Skrivebeskyttet

Option: Funktion:
Denne parameter indeholder en liste over signaler, der kan vaelges i par. 9-15 PCD-skrivekonfigu-
ration og par. 9-16 PCD-/eesekonfiguration.

[0] * Ingen

[302] Minimumreference

[303] Maksimumreference

[312] Catch up/slow down

[341] Rampe 1, rampe-op-tid
[342] Rampe 1, rampe-ned-tid
[351] Rampe 2, rampe-op-tid
[352] Rampe 2, rampe-ned-tid

[380] Jog-rampetid

[381] Kvikstop rampetid

[411] Motorhastighed, lav graense [0/
MIN]

[412] Motorhastighed, lav graense [Hz]

[413] Motorhastighed, hgj greense [O/
MIN]

[414] Motorhastighed, hgj graense [Hz]
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[416] Momentgraense for motordrift

[590] Digital & releebusstyring

[595] Pulsudgang #29, busstyring

[653] Klemme 42, udgangsbusstyring

[673] Klemme X45/1, busstyring

[890] Bus-jog 1, hastighed

[1472] VLT-alarmord

[1474] VLT udvidet statusord

[1501] Kerte timer

[1600] Styreord

[1602] Reference %

[1605] Vigtigste faktiske veerdi [%]

[1610] Effekt [kW]

[1612] Motorspaending

[1614] Motorstrgm

[1616] Moment [Nm]

[1618] Termisk motorbelastning

[1620] Motorvinkel

[1625] Moment [Nm] hgj

[1632] Bremseenergi /s

[1634] Kalepl.-temp.

[1638] SL-styreenh., tilstand

[1650] Ekstern reference

[1652] Feedback [enhed]
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[1660] Digital indgang

[1662] Analog indgang 53

[1664] Analog indgang 54

[1666] Digital udgang [bin]

[1668] Frekvensindgang #33 [Hz]

[1670] Pulsudgang #29 [Hz]

[1672] Teeller A

[1674] Prec. stop-teeller

[1676] Analog indg. X30/12

[1678] Analog udg. X45/1 [mA]

[1680] Fieldbus, CTW 1

[1684] Komm.-optionsstatusord

[1690] Alarmord

[1692] Advarselsord

[1694] Udv. statusord

[3402] PCD 2 skriv til MCO

[3404] PCD 4 skriv til MCO

[3406] PCD 6 skriv til MCO

[3408] PCD 8 skriv til MCO

[3410]  PCD 10 skriv til MCO

[3422] PCD 2 udlees fra MCO

[3424] PCD 4 udlaes fra MCO

[3426] PCD 6 udlees fra MCO
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[3428] PCD 8 udlaes fra MCO
[3429] PCD 9 udlees fra MCO
[3430] PCD 10 udlzes fra MCO
[3440] Digitale indg.

[3441] Digitale udg.

[3450] Faktisk pos.

[3451] @nsket position

[3452] Faktisk masterposition

[3453] Slave-indeksposition
[3454] Master-indeksposition
[3455] Kurveposition

[3456] Sporingsfejl

[3457] Synkroniseringsfejl
[3458] Faktisk hast.

[3459] Faktisk master-hast.
[3460] Synkroniseringsstatus
[3461] Aksestatus

[3462] Programstatus
[3464] MCO 302-status
[3465] MCO 302-styring
[3470] MCO-alarmord 1
[3471] MCO alarmord 2

9-27 Parameterredigering

Option: Funktion:

Parametre kan redigeres via Profibus, RS485-standardgraensefladen eller LCP.
[0] Deaktiveret Deaktiverer redigering via Profibus.

[1] * Aktiveret Aktiverer redigering via Profibus.

9-28 Processtyring
Option: Funktion:

Processtyring (indstilling af styreord, hastighedsreference og procesdata) er mulig via enten Profibus
eller standard-fieldbus, men ikke via begge pd samme tid. Lokal betjening er altid mulig via LCP.
Styring via processtyring er mulig enten via klemmerne eller fieldbussen afhaengigt af indstillingerne
i par. 8-50 Veelg frilob til par. 8-56 Vaelg preset-reference.

[0] Ikke muligt Deaktiverer processtyring via Profibus, og aktiverer processtyring via standard fieldbus eller Profibus
Master class 2.

[1]* Aktiver cykl. master Aktiverer processtyring via Profibus Master Class 1, og deaktiverer processtyring via standard field-
bus eller Profibus Master class 2.

9-44 Fejlmeddelelsestzeller
Range: Funktion:

0* [0 - 65535 ] Denne parameter viser det antal fejlhaendelser, der er lagret i par. 9-45 Fejlkode og
par. 9-47 Fejlinummer. Bufferkapaciteten er maks. otte fejlhaendelser. Bufferen og teelleren saettes
til 0 ved nulstilling el. opstart.
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9-45 Fejlkode
Range: Funktion:

0* [0-0] Denne buffer indeholder alarmordet for samtlige alarmer og advarsler, der er forekommet siden
sidste nulstilling el. opstart. Bufferkapaciteten er maks. otte fejlhaendelser.

9-47 Fejlnummer
Range: Funktion:

0* [0-0] Denne buffer indeholder alarmnummeret (f.eks. 2 for live zero-fejl og 4 for netfasetab) for alle
alarmer og advarsler, der forekommet siden sidste opstart. Bufferkapaciteten er maks. otte fejl-
haendelser.

9-52 Fejltilstandsteeller

Range: Funktion:
0* [0 - 1000 ] Denne parameter viser antallet af fejlhaendelser, der er forekommet siden seneste nulstilling eller
opstart.

9-53 Profibus-advarselsord
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Denne parameter viser Profibus-kommunikationsadvarsler. Se Betjeningsvejledningen til Profibus
for at fa yderligere oplysninger.

Skrivebeskyttet
Bit: Betydning:
0 Forbindelsen til DP-masteren er ikke i orden
1 Anvendes ikke
2 FDLNDL (Fieldbus Data link Layer) er ikke ok
3 Ryd data-kommando modtaget
4 Faktisk veerdi ikke opdateret
5 Baud-hastighedssggning
6 PROFIBUS ASIC sender ikke
7 Initialisering af PROFIBUS er ikke ok
8 Frekvensomformeren trippes
9 Intern CAN-fejl
10 Forkerte konfigurationsdata fra PLC
11 Forkert ID sendt af PLC
12 Intern fejl opstdet
13 Ikke konfigureret
14 Timeout aktiv
15 Advarsel 34 aktiv

9-63 Faktisk baud rate
Option: Funktion:

Denne parameter viser den faktiske baud-hastighed for Profibussen. Profibusmasteren indstiller
automatisk baud-hastigheden.

[0] 9,6 kbit/s
[1] 19,2 Kbit/s
[2] 93,75 kbit/s
[3] 187,5 kbit/s
[4] 500 Kbit/s
[6] 1500 kbit/s
7] 3000 kbit/s
[8] 6000 kbit/s
[9] 12000 kbit/s
[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 kbit/s

[255] * Ingen baud-hast.
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9-64 Apparatidentidikation

Range: Funktion:
0* [0-0] Den apparatspecifikke identifikation. Detaljeret beskrivelse findes i betjeningsvejledningen til Pro-
fibus, MG.33.CX.YY.

9-65 Profilnummer
Range: Funktion:

0 N/A* [0 -0 N/A] Denne parameter indeholder profilidentifikationen. Byte 1 indeholder profilnummeret og byte 2 ver-
sionsnummeret for profilen.

NB!
Denne parameter kan ikke ses via LCP.

9-67 Styreord 1
Range: Funktion:

0* [0 - 65535 ] Denne parameter godkender styreordet fra en master class 2 i samme format som PCD 1.

9-68 Statusord 1
Range: Funktion:

0* [0-65535] Denne parameter leverer statusordet til master class 2 i samme format som PCD 2.

9-70 Progr.opsaetning
Option: Funktion:
Veelg den opsaetning, der skal redigeres.

[0] Fabriksopsaetning Anvender standarddata. Denne option anvendes som datakilde til at bringe de andre opsaetninger
tilbage til en kendt tilstand.

[1] Opseet. 1 Redigerer opsaetning 1.
[2] Opseet. 2 Redigerer opsaetning 2.
[3] Opsaet. 3 Redigerer opsaetning 3.
[4] Opseet. 4 Redigerer opsaetning 4.
[9] * Aktiv opsaetn. Fglger den aktive setup, der er valgt i par. 0-10 Aktiv opsaetning.

Denne parameter er unik for LCP og fieldbusserne. Se ogsa par. 0-11 Progr.opsaetning.

9-71 Profibus, Gem dataveerdier
Option: Funktion:

Parametervaerdier, der er andret via Profibus, gemmes ikke automatisk i den permanente hukom-
melse. Anvend denne parameter til at aktivere en funktion, der lagrer alle parametervaerdier i den
permanente hukommelse EEPROM, sd aendrede parameterveerdier bevares ved nedlukning.

[o] * Ikke aktiv Deaktiverer den permanente hukommelsesfunktion.

[1] Gem alle opsaetninger Gemmer alle parametervaerdier for alle opsaetninger i den permanente hukommelse. Valget retur-
nerer til indstillingen Zkke aktiv [0], ndr alle parameterveerdier er gemt.

[2] Gem alle opsaetninger Gemmer alle parametervaerdier for alle opsaetninger i den permanente hukommelse. Valget retur-
nerer til indstillingen Zkke aktiv [0], nér alle parameterveerdier er gemt.
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9-72 ProfibusApparatNulst.

Option: Funktion:

[0] * Ingen handling

[1] Reset v/nettilslutn. Nulstiller frekvensomformeren ved opstart, som ved effekt-cyklus.

[3] Nulst. af komm.-opt. Nulstiller kun Profibus-optionen, hvilket er en fordel efter sendring af bestemte indstillinger i para-

metergruppe 9-**, f.eks. par. 9-18 Knudeadresse.
Efter nulstilling forsvinder frekvensomformeren fra fieldbussen, hvilket kan fordrsage en kommuni-
kationsfejl fra masteren.

9-80 Definerede parametre (1)

Array [116]

Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er

tilgaengelige for Profibus.

9-81 Definerede parametre (2)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er

tilgaengelige for Profibus.

9-82 Definerede parametre (3)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er

tilgaengelige for Profibus.

9-83 Definerede parametre (4)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er

tilgaengelige for Profibus.

9-84 Defin. parametre (5)
Range: Funktion:

0* [0-9999 ] Denne parameter viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren, som er
tilgaengelige for Profibus.
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9-90 Andrede parametre (1)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformerparametre, der afviger fra fabriks-
indstillingen.

9-91 Andrede parametre (2)

Array [116]

Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformerparametre, der afviger fra fabriks-
indstillingen.

9-92 Andrede parametre (3)

Array [116]

Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformerparametre, der afviger fra fabriks-

indstillingen.

9-94 AEndrede parametre (5)

Array [116]
Ingen LCP-adresse

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denne parameter viser en liste over alle de frekvensomformerparametre, der afviger fra fabriks-

indstillingen.

3.12 Parametre: DeviceNet CAN-fieldbus
3.12.1 10-** DeviceNet og CAN Fieldbus

Parametergruppe til DeviceNet CAN fieldbus parametre.

3.12.2 10-0* Feelles indstillinger

Parametergruppe til konfiguration af generelle CAN-fieldbus-optioner.

10-00 Can-protokol

Option: Funktion:

[0] CANopen

[1]* DeviceNet Viser den aktive CAN-protokol.
NB!

Optionerne afhaenger af den installerede option.
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10-01 Valg af baud-hastighed

Veelg transmissionshastighed for fieldbus. Valget skal svare til transmissionshastigheden for masteren og de gvrige fieldbus-knuder.

Option: Funktion:
[16] 10 Kbps

[17] 20 Kbps

[18] 50 Kbps

[19] 100 Kbps

[20] * 125 Kbps

[21] 250 Kbps

[22] 500 Kbps

10-02 MACID
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

10-05 Fejltzeller for udlaesningsafsendelse
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Viser antallet af transmissionsfejl i CAN-styringen, der er forekommet siden sidste opstart.

10-06 Fejltzeller for udleesningsmodtagelse
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 255 N/A] Viser, hvor mange modtagefejl, der er forekommet i CAN-styringen siden seneste opstart.

10-07 Afbrydelsestzller for udleesningsbus
Range: Funktion:

0* [0-255] Viser, hvor mange Bus Off-haendelser, der er forekommet siden seneste opstart.

3.12.3 10-1* DeviceNet

Specifikke parametre til DeviceNet- fieldbus.

10-10 Procesdatatypevalg
Option: Funktion:

Veelg forekomst (telegram) til datatransmission. De tilgasengelige forekomster er afhaengige af ind-
stillingen af par. 8-10 Styreprofil.

N&r par. 8-10 Styreprofil er indstillet til [0], er FC-profil, par. 10-10 Procesdatatypevalg-optionerne
[0] og [1] tilgeengelige.

N&r par. 8-10 Styreprofil er indstillet til [5] ODVA, er optionerne [2] og [3] i par. 10-10 Procesda-
tatypevalg tilgeengelige.

Forekomsterne 100/150 og 101/151 er Danfoss-specifikke. Forekomsterne 20/70 og 21/71 er ODVA-
specifikke vekselstrgmsfrekvensomformerprofiler.

Se DeviceNet-betjeningsvejledningen for vejledning til telegramudvaelgelse.

Bemaerk, at en aendring af denne parameter udfgres straks.

[0] * FOREK. 100/150
[1] FOREK. 101/151
[2] FOREKOMST 20/70
[3] FOREKOMST 21/71

10-11 Skrivning af procesdatakonf.

Veelg processen skriv data for I/0-enhedsforekomster 101/151. Elementerne [2] og [3] kan veelges fra denne array. Elementerne [0] og [1] fra denne
array er faste.
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Option: Funktion:
[0] Ingen

[302] Minimumreference

[303] Maksimumreference

[312] Catch up/slow down

[341] Rampe 1, rampe-op-tid

[342] Rampe 1, rampe-ned-tid

[351] Rampe 2, rampe-op-tid

[352] Rampe 2, rampe-ned-tid

[380] Jog-rampetid

[381] Kvikstop rampetid

[411] Motorhastighed, lav greense [O/
MIN]

[412] Motorhastighed, lav graense [Hz]

[413] Motorhastighed, hgj greense [O/
MIN]

[414] Motorhastighed, hgj graense [Hz]

[416] Momentgraense for motordrift

[417] Momentgraense for generatordrift

[590] Digital & releebusstyring

[593] Pulsudgang #27, busstyring

[595] Pulsudgang #29, busstyring

[597] Pulsudgang #X30/6 busstyring

[653] Klemme 42, udgangsbusstyring

[663] Klemme X30/8 busstyring

[673] Klemme X45/1, busstyring

[683] Klemme X45/3, busstyring

[890] Bus-jog 1, hastighed

[891] Bus-jog 2, hastighed

[1680] Fieldbus, CTW 1
[1682] Fieldbus-REF. 1
[3401] PCD 1 skriv til MCO
[3402] PCD 2 skriv til MCO
[3403] PCD 3 skriv til MCO
[3404] PCD 4 skriv til MCO
[3405] PCD 5 skriv til MCO
[3406] PCD 6 skriv til MCO
[3407] PCD 7 skriv til MCO
[3408] PCD 8 skriv til MCO
[3409] PCD 9 skriv til MCO
[3410] PCD 10 skriv til MCO

10-12 Laesning af procesdatakonf.

Veelg processen lzes data for I/O-enhedsforekomster 101/151. Elementerne [2] og [3] kan veelges fra denne array. Elementerne [0] og [1] fra denne
array er faste.

Option: Funktion:
[0] * Ingen
[1472] VLT-alarmord

148 MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



i

FC 300 Programming Guide

[1474] VLT udvidet statusord

[1501] Kgrte timer

[1600] Styreord

[1602] Reference %

[1605] Vigtigste faktiske veerdi [%]

[1610]  Effekt [kW]

[1612] Motorspaending

[1614] Motorstrgm

[1616] Moment [Nm]

[1618] Termisk motorbelastning

[1620] Motorvinkel

[1625] Moment [Nm] hgj

[1632] Bremseenergi /s

[1634] Kalepl.-temp.

[1638] SL-styreenh., tilstand

[1650] Ekstern reference

[1652] Feedback [enhed]

[1660] Digital indgang

[1662] Analog indgang 53

[1664] Analog indgang 54

[1666] Digital udgang [bin]

[1668] Frekvensindgang #33 [Hz]

[1670] Pulsudgang #29 [Hz]
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[1672] Teeller A

[1674] Prec. stop-teeller

[1676] Analog indg. X30/12

[1678] Analog udg. X45/1 [mA]

[1684] Komm.-optionsstatusord

[1690] Alarmord

[1692] Advarselsord

[1694] Udv. statusord

[3422] PCD 2 udlees fra MCO

[3424] PCD 4 udlzes fra MCO

[3426] PCD 6 udlaes fra MCO

[3428] PCD 8 udlees fra MCO

[3430] PCD 10 udlzes fra MCO

[3441] Digitale udg.

[3451] @nsket position

[3453] Slave-indeksposition

[3455] Kurveposition

[3457] Synkroniseringsfejl

[3459] Faktisk master-hast.

[3461] Aksestatus

[3464] MCO 302-status

[3470] MCO-alarmord 1
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10-13 Advarselsparameter

Range: Funktion:

0* [0 - 65535 ] Viser et DeviceNet-specifikt advarselsord. Der er knyttet én bit til hver advarsel. Se betjeningsvej-
ledning for DeviceNet (MG.33.DX.YY) for at fa flere oplysninger.

&

Betydning:

Busnetveerk ikke aktiv
Udtrykkelig forbindelses-timeout
I/O-forbindelse
Gentagelsesgraense ndet
Faktisk er ikke opdateret
CAN-bus deaktiveret
I/O-sendefejl
Initialiseringsfejl

Ingen bus-forsyning

Bus deaktiveret

10 Fejl passiv

11 Fejladvarsel

12 Dobbelt MAC id-fejl

13 RX-kgoverlgb

14 TX-kdoverlgb

15 CAN-overlgb

VCEONOUAWN K~ O|m

10-14 Netreference
Skrivebeskyttet fra LCP

Option: Funktion:

Veelg referencekilde i forekomst 21/71 og 20/70.
[0] * Ikke aktiv Aktiverer reference via analoge/digitale indgange.
[1] Aktiv Aktiverer reference via fieldbus.

10-15 Netstyring
Skrivebeskyttet fra LCP

Option: Funktion:

Veelge styrekilde i forekomst 21/71 og 20/70.
[o] * Ikke aktiv Aktiverer styring via analoge/digitale indgange.
[1] Aktiv Aktiver styring via fieldbus.

3.12.4 10-2* COS-filtre

Parametre til konfiguration af COS-filterindstillinger.

10-20 COS-filter 1
Range: Funktion:

0* [0-65535] Indtast veerdien for COS-filter 1 for at klarggre filtermasken til statusordet. Under drift i COS (Chan-
ge-Of-State) sgrger den funktion for at frafiltrere bit fra det statusord, der ikke skal sendes, hvis

bittene aendrer sig.

10-21 COS-filter 2
Range: Funktion:

0* [0-65535] Indtast veerdien for COS-filter 2 for at klarggre filtermasken til Main Actual Value. Under drift i COS
(Change-of-state) sgrger denne funktion for at frafiltrere bit i Main Actual Value, der ikke skal sen-

des, hvis de aendrer sig.
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10-22 COS-filter 3

Range: Funktion:

0* [0 - 65535 ] Indtast vaerdien for COS-filter 3 for at klarggre filtermasken til PCD 3. Under drift i COS (Change-
Of-State) sgrger denne funktion for at frafiltrere bit i PCD 3, der ikke skal sendes, hvis bittene aendrer
sig.

10-23 COsS-filter 4

Range: Funktion:

0* [0-65535] Indtast veerdien for COS-filter 4 for at klarggre filtermasken til PCD 4. Under drift i COS (Change-
Of-State) sgrger denne funktion for at frafiltrere bit i PCD 4, der ikke skal sendes, hvis bittene aendrer
sig.

3.12.5 10-3* Parameteradgang

Parametergruppe, der giver adgang til indekserede parametre og definition af programmeringssetup.

10-30 Array-indeks
Range: Funktion:

0* [0-255] Viser array-parametre. Denne parameter er kun gyldig, hvis der er installeret en DeviceNet-fieldbus.

10-31 Gem datavaerdier
Option: Funktion:

Parameterveerdier, der er aendret via DeviceNet, gemmes ikke automatisk i den permanente hu-
kommelse. Anvend denne parameter til at aktivere en funktion, der lagrer alle parameterveerdier i
den permanente hukommelse EEPROM, s& aendrede parameterveerdier bevares ved nedlukning.

[0] * Ikke aktiv Deaktiverer den permanente hukommelsesfunktion.

[1] Gem alle opseetninger Gemmer alle parameterveerdier fra aktivt setup i den permanente hukommelse. Valget returneres
til Ikke aktiv [0], ndr alle veerdierne er gemt.

[2] Gem alle opsaetninger Gemmer alle parameterveerdier for alle opsaetninger i den permanente hukommelse. Valget retur-
nerer til indstillingen Zkke aktiv [0], nér alle parameterveerdier er gemt.

10-32 DeviceNet-revision

Range: Funktion:
Application [0 - 65535 ] Viser DeviceNet-revisionsnummeret. Denne parameter bruges til oprettelse af EDS-filen.
dependent*

10-33 Gem altid

Option: Funktion:

[o] * Ikke aktiv Deaktiverer permanent lagring af data.

[1] Aktiv Gemmer parameterdata, der er modtaget via DeviceNet i permanent EEPROM-hukommelse som
standard.

10-39 Devicenet F-parametre

Array [1000]
Ingen LCP adgang

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Denne parameter benyttes til at konfigurere frekvensomformeren via DeviceNet og generere EDS-
filen.
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3.13 Parametre: ethernet
3.13.1 IP-indst.

12-00 IP-adressetildeling
Option: Funktion:

Veelger IP-adressetildelingsmetoden.

[0] * Manuel IP-adressen kan indstilles i par. 12-01 IP-adresse.
[1] DHCP IP-adresse tildeles via DHCP-serveren.
[2] BOOTP IP-adresse tildeles via BOOTP-serveren.

12-01 IP-adresse
Range: Funktion:

[000.000.000.000 - Konfigurer optionens IP-adresse. Skrivebeskyttet hvis par. 12-00 indstilles til DHCP eller BOOTP.
255.255.255.255]

12-02 Undernetmaske

Range: Funktion:
[000.000.000.000 - Konfigurer optionens IP-undernetmaske. Skrivebeskyttet hvis par. 12-00 indstilles til DHCP eller
255.255.255.255] BOOTP.

12-03 Standardgateway

Range: Funktion:
[000.000.000.000 — Konfigurer optionens IP-standardgateway. Skrivebeskyttet hvis par. 12-00 indstilles til DHCP eller
255.255.255.255] BOOTP.

12-04 DHCP-server
Range: Funktion:

[000.000.000.000 — Skrivebeskyttet. Viser den fundne DHCP- eller BOOTP-servers IP-adresse.
255.255.255.255]

NB!
Det er ngdvendigt med en effektcyklus, ndr IP-parametrene er indstillet manuelt.

12-05 Lease udlgber
Range: Funktion:

[dd:tt:mm:ss] Skrivebeskyttet. Viser resterende leasetidsrum for gaeldende DHCP-tildelt IP-adresse.

12-06 Navneservere

Option: Funktion:

Domaenenavneservernes IP-adresser. Kan tildeles automatisk ved brug af DHCP.
[0] Primaer DNS
[1] Sekundaer DNS

12-07 Domaenenavn

Range: Funktion:

Tom [0-19 tegn] Domaenenavn for det vedhaeftede netveerk. Kan tildeles automatisk ved brug af DHCP.

12-08 Veertsnavn
Range: Funktion:

Tom [0-19 tegn] Optionens logiske (givne) navn.
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12-09 Fysisk adresse
Range: Funktion:

[00:1B:08:00:00:00 — 00:1B: Skrivebeskyttet viser optionens fysiske adresse (MAC).
08:FF:FF:FF]

3.13.2 12-1* Eth.-linkpar.

12-1* Ethernet-linkparametre

Option: Funktion:

Geelder for hele parametergruppen.
[0] Port 1
[1] Port 2

12-10 Linkstatus
Option: Funktion:
Skrivebeskyttet. Viser linkstatus for ethernet-portene.
[0] Intet link
[1] Link

12-11 Linkvarighed
Option: Funktion:
Linkvarighed port 1 (dd:tt:mm:ss)  Skrivebeskyttet. Viser varighed af det gaeldende link for hver port i dd:tt:mm:ss.

12-12 Autoforhandl.
Option: Funktion:
Konfigurerer autoforhandling for ethernet-linkpar. for hver port: AKTIV eller DEAKTIV.
[0] Ikke aktiv Link Speed og Link Duplex kan konfigureres i par. 12-13 og 12-14.
[1] Aktiv

12-13 Linkhastighed
Option: Funktion:

Tvinger linkhastighed for hver port i 10 eller 100 Mbps. Hvis par. 12-12 er indstillet til: Aktiv, er
parameteren skrivebeskyttet og viser den faktiske linkhastighed. "Ingen" vises, hvis der ikke findes

et link.
[0] * Ingen
[1] 10 Mbps
[2] 100 Mbps

12-14 Linkduplex

Option: Funktion:
Tvinger duplex for hver port til fuld el. halv duplex. Hvis par. 12-12 er indstillet til: Aktiv, er par.
skrivebeskyttet.

[0] Halv duplex

[1]* Fuld duplex
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3.13.3 12-2* Procesdata

12-20 Styreforekomst
Range: Funktion:

[Ingen, 20, 21, 100, 101, 103] Skrivebeskyttet. Viser forbindelsespunkt for originator-to-target. Hvis der ikke er en CIP-forbindelse,
vises "Ingen".

12-21 Skrivning af procesdatakonf.
Range: Funktion:

[[0 - 9] PCD udlees 0 - 9] Konfiguration af laesbare procesdata.

NB!
Til konfig. af 2-ordsparametre (32-bit) skrivning/laesning, brug 2 efterfglgende arrays i par. 12-21 og 12-22.

12-22 Laesning af procesdatakonfig.
Range: Funktion:
[[0 - 9] PCD udlaes 0 - 9] Konfiguration af laesbare procesdata.

12-28 Gem datavaerdier
Option: Funktion:

Denne parameter aktiverer en funktion, som lagrer alle parametervaerdier i den permanente hu-
kommelse (EEPROM) og derved bevarer parameterveaerdierne ved nedlukning.
Parameteren returnerer til "Tkke aktiv".

[o] * Ikke aktiv Lagringsfunktionen er inaktiv.

[1] Gem alle opsaetninger Alle parameterveerdier lagres i den permanente hukommelse i alle fire opsaetninger.

12-29 Gem altid
Option: Funktion:
Aktiverer funktionen, som altid lagrer modtagne par.data i ikke-flygtig hukommelse (EEPROM).
[0] * Ikke akt.
[1] Aktiv

3.13.4 EtherNet/IP

12-30 Advarselsparameter
Range: Funktion:
[0000 — FFFF hex] Skrivebeskyttet. Viser EtherNet/IP-specifik 16-bit-statusord.
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Bit Beskrivelse
0 Ejet

1 Anvendes ikke

2 Konfigureret

3 Anvendes ikke

4 Anvendes ikke

5 Anvendes ikke

6 Anvendes ikke

7 Anvendes ikke

8 Mindre oprettelig fejl
9 Mindre uoprettelig fejl
10 Stgrre oprettelig fejl
11 Stgrre uoprettelig fejl
12 Anvendes ikke

13 Anvendes ikke

14 Anvendes ikke

15 Anvendes ikke

12-31 Netreference
Option: Funktion:
Skrivebeskyttet. Viser referencekilden i forekomst 21/71.

[0] * Ikke aktiv Reference fra netvaerk er ikke aktiv.

[1] Aktiv Reference fra netveerket er aktiv.

12-32 Netstyring
Option: Funktion:
Skrivebeskyttet. Viser styrekilden i forekomst 21/71.
[o] * Ikke aktiv Styring via netveerk er ikke aktiv.
[1] Aktiv Styring via netveerket er aktiv

12-33 CIP-revidering

Option: Funktion:

Skrivebeskyttet. Viser CIP-versionen for optionssoftwaren.
[0] Stor version (00 - 99)
[1] Lille version (00 - 99)

12-34 CIP-produktkode

Range: Funktion:

1100 (FC [0-9999] Skrivebeskyttet. Viser CIP-produktkoden.
302) 1110

(FC 301)*

12-37 COS-speerretimer
Range: Funktion:

[0 — 65,535 ms] Skrivebeskyttet Change-Of-State-spaerretimer. Hvis optionen konfigureres til COS-betjening, skal
spaerretimeren konfigureres i Forward Open-telegram for at forhindre, at konstant sendrende PCD-
data genererer ekstrem netvaerkstrafik. Spaerretiden méles i millisek., 0=deaktiv.

12-38 COS-filtre

Range: Funktion:
[[0 - 9] Filter 0 — 9 (0000 - Change-Of-State PCD-filtre. Etablerer et filter mask for hvert procesdataord ved betjening i COS-
FFFFhex)] tilstand. Enkelte bits i PCD'er kan filtreres til/fra.
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3.13.5 12-8* Andre Eth.-tjenest

12-80 FTP-server

Option: Funktion:
[0] * Ikke muligt Deaktiverer den indbyggede FTP-server.
[1] Aktiveret Aktiverer den indbyggede FTP-server.

12-81 HTTP-server

Option: Funktion:
[0] * Ikke muligt Deaktiverer den indbyggede HTTP (web)-server.
[1] Aktiveret Aktiverer den indbyggede HTTP (web)-server.

12-82 SMTP-tjeneste

Option: Funktion:
[0] * Tkke muligt Deaktiverer optionens SMTP-tjeneste (e-mail).
[1] Aktiveret Aktiverer optionens SMTP-tjeneste (e-mail).

12-89 Transparent socketchannel-port
Range: Funktion:

0* [0 —9999] Konfigurerer TCP-portnummeret til den transparente socketchannel. Dette aktiverer afsendelse af
FC-telegrammer pd Ethernet via TCP. Standardvaerdien er 4000, 0 = betyder deaktiveret.

3.13.6 12-9* Av. Eth.-tjenester

12-90 Kabeldiagnostik
Option: Funktion:

Aktiverer/deaktiverer avanceret kabeldiagnostikfunktion. Hvis aktiveret, kan afstanden til kabelfejl
udlaeses i par. 12-93. Parameteren genoptager standardindstillingen for deaktiv, ndr diagnosen er

afsluttet.
[0] * Deaktiver
[1] Aktiver
NB!

Kabeldiagnosefunktionen udfgres kun pd porte uden link (se par. 12-10, Linkstatus)

12-91 Automatisk crossover

Option: Funktion:

[0] Tkke muligt Deaktiverer den automatiske crossover-funktion.

[1]* Aktiveret Aktiverer den automatiske crossover-funktion.
NB!

Deaktivering af den automatisk crossover-funktion kraever krydsede ethernet-kabler for at daisy-chaine optionerne.

12-92 IGMP-snooping
Option: Funktion:

Dette forhindrer oversvgmmelse af ethernet-protokolstakken ved kun at videresende multicast-
pakker til porte, som er medlem af multicast-gruppen.

[0] Ikke muligt Deaktiverer IGMP-snoopingfunktion.
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[1]* Aktiveret Aktiverer IGMP-snoopingfunktion.

12-93 Kabelfejllaengde
Option: Funktion:

Hvis kabeldiagnose er aktiveret i par. 12-90, er den indbyggede kontakt aktiveret via Time Domain

Reflectometry (TDR). Dette er en maleteknik, som registrerer almindelige kabelproblemer, som
f.eks. &bne kredslgb, kortslutning og uoverenstemmelse i impedans eller afbrydelse i transmissi-
onskablerne. Afstanden fra optionen til fejlen vises i meter med en ngjagtighed pd +/- 2m. Veerdi
0 betyder, at der ikke registreres fejl.

[0] Fejllaengde port 1 (0 — 200m)
[1] Fejllaengde port 2 (0 — 200m)

12-94 Broadcast-stormbeskyttelse

Option: Funktion:
Den indbyggede kontakt beskytter systemet mod modtagelse af mange broadcast-pakker, som kan
opbruge netvaerk-ressourcer. Vaerdien angiver en procentdel af den samlede bandbredde, der er
tilladt for broadcast-meddelelser.
Eksempel:
"OFF" betyder, at filteret er deaktiveret - alle broadcast-meddelelser sendes videre. Vaerdien "0%"
betyder, at der ikke sendes nogen meddelelser videre. En vaerdi p& "10%" betyder, at 10 % af den
samlede bandbredde er tilladt for broadcast-meddelelser. Hvis maengden af broadcast-meddelelser
stiger til over 10 %, bliver det blokeret.

[0] Beskyttelsesvaerdi port 1 (*ikke aktiv
—20 %)

[1] Beskyttelsesvaerdi port 2 (*ikke aktiv
-20 %)

12-95 Broadcast-stormfilter
Option: Funktion:

Geelder for par. 12-94; hvis Broadcast-stormbeskyttelse 0gsé skal indeholde Multicast telegrammer.

[0] Kun broadcast
[1] Broadcast & Multicast

12-98 Greense.fl.-tzellere
Option: Funktion:

Skrivebeskyttet. Den avancerede brugergraensefladetzeller fra den indbyggede kontakt kan anven-
des til grundlaeggende fejifinding. Par. viser en sum p& port 1 + port 2.

[0] I oktet

[1] I unicast-pakker

[2] I ikke-unicast-pakker
[3] I affaldsmateriale

4] I fejl

[5] I ukendte protokoller
[6] Ud oktet

[71 Ud unicast-pakker
[8] Ud ikke-unicast-pakker
[9] Ud affaldsmateriale
[10] ud fejl
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12-99 Medietzellere

Option: Funktion:

Skrivebeskyttet. Den avancerede brugergraensefladeteeller fra den indbyggede kontakt kan anven-
des til grundlaeggende fejifinding. Par. viser en sum p& port 1 + port 2.

[0] Justeringsfejl

[1] FCS-fejl

[2] Enkelte kollisioner
[3] Flere kollisioner
[4] SQE-testfejl

[5] Udskudte fejl

[6] Sene kollisioner
[7] Hgje kollisioner
[8] MAC-sendefejl
[9] Carrier Sense-fejl
[10] Stel for langt
[11] MAC-modtagefejl

3.14 Parametre: Smart Logic Control
3.14.1 13-** Prog. funktioner

Smart Logic Control (SLC) er egentlig en raekke brugerdefinerede handlinger (se par. 13-52 SL styreenh.-handling [x]), som afvikles af SLC, nér den
tilknyttede brugerdefinerede haendelse (se par. 13-51 SL styreenhed.-haendelse [x]) evalueres som SAND af SLC. Haendelser og handlinger nummereres
og kaedes sammen parvis (tilstande). Det betyder, at ndr Aaendelse [0] er opfyldt (far vaerdien SAND), udfgres handling [0]. Herefter evalueres betin-
gelserne for haendelse[1], og hvis de evalueres som SAND, udfgres Aandling[1] osv. Der evalueres kun en enkelt Aaendelse ad gangen. Hvis en haendelse
evalueres som FALSK, sker der ingenting (i SLC) i det aktuelle scanningsforlgb, og ingen andre haendelser vil blive evalueret. Det betyder, at nér SLC
starter, evalueres hzendelse [0] (og kun Aaendelse [0]) ved hvert scanningsforlgb. Kun ndr Aaendelse [0] evalueres som SAND, udfgrer SLC handling [0]
og pé&begynder evaluering af Aaendelse [1] Det er muligt at programmere fra 1 til 20 Azendelser og handlinger.

N&r den sidste haendelse/handling er udfert, starter sekvensen forfra fra Azendelse [0]/ handling [0]. 1 illustrationen vises et eksempel med tre haendelser/
handlinger:

Start- 130BA062.13
event P13-01

Tilstand 1

Haendelse 1/
Handling 1

Tilstand 2
Haendelse 2/
Stop- Handling 2
event P13-02

~
~N

\\ Stop-
\event P13-02

Tilstand 4

Heendelse 4/
Handling 4

Tilstand 3

Hzendelse 3/
Handling 3

7
s
- /Stop-
event P13-02

Start og standsning af SLC:

SLC startes og standses ved at veelge aktiv [1] eller ikke aktiv [0] i par. 13-00 SL styreenh.-tilstand. SLC starter altid i tilstand 0 (hvis den evaluerer
heaendelse [0]). SLC starter, ndr Starthaendelse (defineret i par. 13-01 Starthaendelse) evalueres som SAND (forudsat at Aktiv [1] er valgt i par. 13-00 SL
styreenh.-tilstand). SLC standser, n&r Stophaendelse (par. 13-02 Stophaendelse) er SAND. par. 13-03 MNulsti/ SLC nulstiller alle SLC-parametre og pabe-
gynder programmering fra bunden.
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3.14.2 13-0* SLC-indstillinger

Anvend SLC-indstillingerne til at aktivere, deaktivere og nulstille Smart Logic Control-sekvensen. De logiske funktioner og sammenlignere kgrer altid i

baggrunden, hvilket muligggr separat styring af digitale indgange og udgange. .

13-00 SL styreenh.-tilstand

Option: Funktion:
[0] Ikke aktiv Deaktiverer Smart Logic Controller.
[1] Aktiv Aktiverer Smart Logic Controller.

13-01 Startheendelse

Option: Funktion:

[0] * FALSK Veelg det booleske udtryk (SAND eller FALSK), der skal aktivere Smart Logic Control.
Falsk [0] indsaetter den faste vaerdi - FALSK

[1] SAND Sand [1] indseetter den faste vaerdi SAND i haendelsen.

[2] Kgrer Karer [2] Motoren kgrer.

[3] Inden for omré&det Inden for omréde [3] Motoren kgrer inden for de programmerede strgm-/hastighedsomréder, der
er indstillet i par. 4-50 Advarsel, strom lav til par. 4-53 Advarsel, hastighed haj.

[4] P& reference P4 reference [4] Motoren kerer pa reference.

[5] Momentgraense Momentgraense [5] Den momentgraense, der er indstillet i par. 4-16 Momentgraense for motor-
drift eller par. 4-17 Momentgraense for generatordrift, er overskredet.

[6] Strgmgraense Stromgraense [6] Den motorstrgmgraense, der er indstillet i par. 4-18 Stromgraense, er overskredet.

[7] Uden for strgmomr. Uden for stromomrdde [7] Motorstrgammen er uden for det omrdde, der er indstillet i
par. 4-18 Stromgraense.

[8] Under I lav Under I /av [8] Motorstrémmen er lavere end veerdien, der er indstillet i par. 4-50 Advarsel, strom
lav.

[9] Over I hgj Over I hoj [9] Motorstrgmmen er hgjere end veaerdien, der er indstillet i par. 4-51 Advarsel, strom
hay.

[10] Uden for hast.-omr. Uden for hastighedsomréde [10] Hastigheden ligger uden for det omrde, der er indstillet i
par. 4-52 Advarsel, hastighed lav og par. 4-53 Advarsel, hastighed haj.

[11] Under hastighed lav Under hastighed lav [11] Udgangshastigheden er lavere end veerdien, der er indstillet i
par. 4-52 Advarsel, hastighed lav.

[12] Over hastighed hgj Over hastighed hgj [12] Udgangshastigheden er hgjere end veerdien, der er indstillet i
par. 4-53 Advarsel, hastighed hgj.

[13] Udenf. tilbagef.omr. Ude af feedb.- Omréde [13] Feedback er uden for det omrdde, der er indstillet i par. 4-56 Advarsel,
feedback lav og par. 4-57 Advarsel, feedback hoj.

[14] Under tilbagef. lav Under feedb.- Lav [14] Feedback er under den graense, der er indstillet i par. 4-56 Advarsel, feed-
back lav.

[15] Over tilbagef. lav Over feedb.- Hoj[15] Feedback er over den graense, der er indstillet i par. 4-57 Advarsel, feedback
hay.

[16] Termisk advarsel Termisk advarse/[16] Termisk advarsel teender, ndr temperaturen overstiger graensen i enten mo-
tor, frekvensomformer, bremsemodstand eller termistor.

[17] Netf. uden for omr. Netforsyning uden for omrdde [17] Netspaending er uden for det angivne spaendingsomréde.

[18] Reversering Reversering [18] Udgangen er hgj, hvis frekvensomformeren kgrer mod uret (det logiske produkt
af statusbit'ene 'kgrer' OG 'reverseret’).

[19] Advarsel Advarse/ [19] En advarsel er aktiv.
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[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[39]

[40]

[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]

[61]

Alarm (trip)

Alarm (triplds)
Sammenligner 0
Sammenligner 1
Sammenligner 2
Sammenligner 3
Logisk regel 0
Logisk regel 1
Logisk regel 2
Logisk regel 3
Digital indgang DI18
Digital indgang DI19
Digital indgang DI27
Digital indgang DI29
Digital indgang DI32
Digital indgang DI33
Startkommando

Frekv.-omf. stands

Nulst trip
Auto-nuls. trip
Ok-tast
Reset-tast
Venstre-tast
Hgjre-tast
Op-tast
Ned-tast
Sammenlign 4
Sammenlign 5
Logikregel 4

Logikregel 5

Danfiss

Alarm (trip) [20] En (trip) alarm er aktiv.

Alarm (trip/ds) [21] En (triplds) alarm er aktiv.
Sammenligner 0[22] Anvend resultatet af sammenligner 0.
Sammenligner 1 [23] Anvend resultatet af sammenligner 1.
Sammenligner 2 [24] Anvend resultatet af sammenligner 2.
Sammenligner 3 [25] Anvend resultatet af sammenligner 3.
Logisk regel 0[26] Anvend resultatet af logisk regel 0.
Logisk regel 1[27] Anvend resultatet af logisk regel 1.
Logisk regel 2 [28] Anvend resultatet af logisk regel 2.

Logisk regel 3 [29] Anvend resultatet af logisk regel 3.

Digital indgang DI18[33] Anvend resultatet af digital indgang 18.
Digital indgang DI19[34] Anvend resultatet af digital indgang 19.
Digital indgang DI27[35] Anvend resultatet af digital indgang 27.
Digital indgang DI127[35] Anvend resultatet af digital indgang 29.
Digital indgang DI32[37] Anvend resultatet af digital indgang 32.

Digital indgang DI33[38] Anvend resultatet af digital indgang 33.

Startkommando [39] Der afgives en startkommando.

3 Parameterbeskrivelser

Frekv.-omf. stands[40] Der afgives en stopkommando (Jog, Stop, Qstop, Frilgb) — og ikke fra selve

SLC.

Nulstil trip [41] Der afgives en nulstilling

Auto-nulstil trip [42] Der udfgres en auto-nulstilling.
OK-tast [43] Der trykkes p& OK-tasten.

Reset-tast [44] Der trykkes p& reset-tasten.

Venstre-tast [45] Der trykkes pd venstre-tasten.

Hojre-tast [46] Der trykkes pd hgjre-tasten.

Op-tast [47] Der trykkes p& op-tasten.

Ned-tast [48] Der trykkes pd ned-tasten.

Sammenligner 4 [50] Anvend resultatet af sammenligner 4.
Sammenligner 5[51] Anvend resultatet af sammenligner 5.
Logisk regel 4[60] Anvend resultatet af logisk regel 4.

Logisk regel 5[61] Anvend resultatet af logisk regel 5.

13-02 Stophandelse
Veelg det booleske udtryk (SAND eller FALSK), der skal aktivere Smart Logic Control.

Option:
(o] *

(1]
[2]
[3]
[4]

FALSK

SAND
Kgrer
Inden for omradet

P& reference

Funktion:

For beskrivelser [0]-[61], se par. 13-01 Starthaendelse Starthaendelse
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[5] Momentgraense

[7] Uden for strgmomr.

[91 Over I hgj

[11] Under hastighed lav

[13] Udenf. tilbagef.omr.

[15] Over tilbagef. lav

[17] Netf. uden for omr.

[19] Advarsel

[21] Alarm (tripl&s)

[23] Sammenligner 1

[25] Sammenligner 3

[27] Logisk regel 1

[29] Logisk regel 3

[31] SL timeout 1

[33] Digital indgang DI18

[35] Digital indgang DI27

[37] Digital indgang DI32

[39] Startkommando

[41] Nulst trip

[43] Ok-tast

[45] Venstre-tast

[47] Op-tast

[50] Sammenlign 4

[60] Logikregel 4
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[61] Logikregel 5
[70] SL timeout 3 SL timeout 3 [70] Smart Logic Control-timer 3 har oplevet en timeout.
[71] SL timeout 4 SL timeout 4 [71] Smart Logic Control-timer 4 har oplevet en timeout.
[72] SL timeout 5 SL timeout 5[72] Smart Logic Control-timer 5 har oplevet en timeout.
[73] SL timeout 6 SL timeout 6 [73] Smart Logic Control-timer 6 har oplevet en timeout.
[74] SL timeout 7 SL timeout 7[74] Smart Logic Control-timer 7 har oplevet en timeout.
[75] Startkom. afgivet
[76] Digital indg. x30 2
[77] Digital indg. x30 3
[78] Digital indg. x30 4

| 1303 Nulstilstc |
Option: Funktion:
[0] * Nulstil ikke SLC Bevarer programindstillinger i alle gruppe 13 parametre (13-*).
[1] Nulstil SLC Nulstiller alle gruppe 13 parametre (13-*) til fabriksindstillingerne.

3.14.3 13-1* Sammenlignhere

Sammenlignere anvendes til sammenligning af kontinuerlige variabler (dvs. udgangsfrekvens, udgangsstrgm, analog indgang osv.) med fastsatte, for-
uddefinerede veerdier. Derudover sammenlignes digitale veerdier med fastsatte tidsveerdier. Se forklaring i par. 13-10 Sammenligner, operand. Sam-
menlignere evalueres én gang i hvert enkelt scanningsforlgb. Anvend resultatet (SAND eller FALSK) direkte. Alle parametre i denne parametergruppe er
array-parametre med indeks 0 til 5. Veelg indeks 0 for at programmere sammenligner 0, vaelg indeks 1 for at programmere sammenligner 1 osv.

13-10 Sammenligner, operand

Array [6]

Option: Funktion:
Muligheder [1] til [31] er variabler, der vil blive sammenlignet pd baggrund af deres veerdier. Mu-
lighederne [50] til [186] er digitale veerdier (SAND/FALSK), hvor sammenligningen foretages pa
baggrund af det tidsrum, hvorunder de er indstillet til henholdsvis SAND eller FALSK. Se
par. 13-11 Sammenligner, operator.
Veelg den variabel, som sammenligneren skal overvége.

[0] * DEAKTIVERET DEAKTIVERET [0] Sammenligneren er deaktiveret.

[1] Reference Reference [1] Den resulterende fjernreference (ikke lokal) som en procentdel.

[2] Feedback Feedback [2] 1 enheden [O/MIN] eller [Hz]

[3] Motorhastighed Motorhastighed [3] [O/MIN] eller [Hz]

[4] Motorstrgm Motorstrom [4] [A]

[5] Motor moment Motormoment [5] [Nm]

[6] Motoreffekt Motoreffekt [6] [kW] eller [hk]

[71 Motorspaending Motorspaending [7] [V]

[8] DC-linkspaending DC-linkspaending [8] [V]

[9] Term. motor Term. Motor [9] Vist som en procentdel.

[10] Term VLT VLT VLT[10] Vist som en procentdel.

[11] Kglepladetemp. Kolepladetemperatur [11] Vist som en procentdel.

[12] Analog indgang AI53 Analog indgang AI53[12] Vist som en procentdel.
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[13]
[14]

[15]

[17]
[18]
[19]
[20]

[21]
[22]
[23]
[30]

[31]
[50]
[51]
[52]
[53]
[54]

[55]

[56]

[60]

[61]

[62]

[65]

[66]

[67]

[68]

[69]

[70]

[71]

[72]

164

Analog indgang AI53
Analog indg. AIFB10

Analog indg. AIS24V

Analog indgang AICCT
Pulsindgang FI29
Pulsindgang FI33
Alarmnummer

Advarselsnummer
Analog input x30 11
Analog input x30 12
Teeller A

Teeller B
FALSK
SAND
Styring klar
Apparat klar
Karer

Reversering

Inden for omré&det

P& reference

Under reference, lav

Over ref., hgj

Momentgraense

Strgmgraense

Ude af strgmomrdde

Under I lav

Over I hgj

Ude af hast.-omr.

Under hastig lav

Over hastig. hgj

Danfiss

Analog indgang AI54 [13] Vist som en procentdel.
Analog indgang AIFB10[14] [V]. AIFB10 er en intern 10 V-forsyning.

Analog indgang AIS24V [15] [V] Analog indgang AICCT [17] [°]. AIS24V er en koblingstilstand
effektforsyning: SMPS 24 V.

Analog indgang AICCT [17] [°]. AICCT er styrekorttemperatur.
Pulsindgang FI29[18] Vist som en procentdel.
Pulsindgang FI33 [19] Vist som en procentdel.

Alarmnummer [20] Alarmnummeret.

Teeller A [30] Antal teellinger

Teeller B[31] Antal teellinger

Falsk [50] Indseetter den faste veerdi falsk i sammenligneren.

Sand [51] Indseetter den faste vaerdi sand i sammenligneren.

Styring kiar [52] Styrekortet modtager forsyningsspaending

Apparat klar [53] Frekvensomformeren er klar til drift og p&fgrer et forsyningssignal pd styrekortet.
Karer [54] Motoren kgrer.

Reversering [55] Udgangen er hgj, hvis frekvensomformeren kgrer mod uret (det logiske produkt
af statusbit'ene 'kgrer' OG 'reverseret')

Inden for omrédet[56] Motoren kgrer inden for de programmerede strgm-/hastighedsomrader, der
er indstillet i par. 4-50 Advarsel, strom /av til par. 4-53 Advarsel, hastighed haj.

P4 reference [60] Motoren kgrer pa reference.

Under reference, lav [61] Motoren kgrer under den veerdi, der er angivet i par. 4-54 Advarsel, re-
ference lav

Over reference, hoj[62] Motoren kgrer under den veerdi, der er angivet i par. 4-55 Advarsel, refe-
rence haj

Momentgraense [65] Den momentgraense, der er indstillet i par. 4-16 Momentgraense for motor-
drift eller par. 4-17 Momentgraense for generatordrift, er overskredet.

Stromgraense [66] Den motorstrgmgraense, der er indstillet i par. 4-18 Stromgraense, er overskre-
det.

Uden for stromomréde [67] Motorstrgmmen er uden for det omrdde, der er indstillet i
par. 4-18 Stromgraense.

Under I lav[68] Motorstrgmmen er lavere end veerdien, der er indstillet i par. 4-50 Advarsel, strom
lav.

Over I haj[69] Motorstrgmmen er hgjere end vaerdien, der er indstillet i par. 4-51 Advarsel, strom
haj.

Uden for hastighedsomrdde [70] Hastigheden ligger uden for det omrdde, der er indstillet i
par. 4-52 Advarsel, hastighed lav og par. 4-53 Advarsel, hastighed hoj.

Under hastighed /av [71] Udgangshastigheden er lavere end veaerdien, der er indstillet i
par. 4-52 Advarsel, hastighed lav.

Over hastighed hoj [72] Udgangshastigheden er hgjere end vaerdien, der er indstillet i
par. 4-53 Advarsel, hastighed hgj.
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[75] Ude af feedback.-omr. Ude af feedb.- omréde [75] Feedback er uden for det omrade, der er indstillet i par. 4-56 Advarsel,
feedback lav og par. 4-57 Advarsel, feedback hgyj.

[76] Under feedb. lav Under feedb.- lav [76] Feedback er under den graense, der er indstillet i par. par. 4-56 Advarsel,
feedback lav

[77] Over feedb. hgj Over feedb.- haj[77] Feedback er over den graense, der er indstillet i par. 4-57 Advarse, feedback
haj.

[80] Termisk advarsel Termisk advarsel [80] Termisk advarsel teender, ndr temperaturen overstiger graensen i enten mo-

tor, frekvensomformer, bremsemodstand eller termistor.

[82] Netf. uden for omr. Netforsyning uden for omréde [82] Netspaending er uden for det angivne spaendingsomrade.

[85] Advarsel Advarsel/ [85] En advarsel er aktiv.

[86] Alarm (trip) Alarm (trip) [86] En (trip) alarm er aktiv.

[87] Alarm (tripl&s) Alarm (tripl8s) [87] En (tripl8s) alarm er aktiv.

[90] Bus OK Bus OK[90] Aktiv kommunikation (ingen timeout) via den serielle kommunikationsport.

[91] Momentgr. & stop Momentgraense & stop [91] Hvis frekvensomformeren har modtaget et stopsignal og er ved mo-

mentgraensen, er signalet logisk "0".

[92] Bremsefejl (IGBT) Bremsefejl (IGBT) [92] Bremse-IGBT er kortsluttet.

[93] Mek.bremse kontr. Mekanisk bremsestyring [93] Den mekaniske bremse er aktiv.
[94] Sikker stands. aktiv

[100] Sammenlign 0 Sammenligner 0[100] Resultatet af sammenligner 0.
[101] Sammenlign 1 Sammenligner 1 [101] Resultatet af sammenligner 1.
[102] Sammenlign 2 Sammenligner 2 [102] Resultatet af sammenligner 2.
[103] Sammenlign 3 Sammenligner 3 [103] Resultatet af sammenligner 3.

[104] Sammenlign 4 Sammenligner 4 [104] Resultatet af sammenligner 4.
[105] Sammenlign 5 Sammenligner 5[105] Resultatet af sammenligner 5.
[110] Logikregel 0 Logisk regel 0[110] Resultatet af logikregel 0.

[111] Logikregel 1 Logisk regel 1 [111] Resultatet af logisk regel 1.

[112] Logikregel 2 Logisk regel 2[112] Resultatet af logisk regel 2.

[113] Logikregel 3 Logisk regel 3 [113] Resultatet af logisk regel 3.

[114] Logikregel 4 Logisk regel 4[114] Resultatet af logisk regel 4.

[115] Logikregel 5 Logisk regel 5[115] Resultatet af logisk regel 5.

[120] SL timeout 0 SL-timeout 0[120] Resultatet af SLC-timer 0.

[121] SL timeout 1 SL-timeout 1[121] Resultatet af SLC-timer 1.

[122] SL timeout 2 SL-timeout 2 [122] Resultatet af SLC-timer 2.

[123] SL timeout 3 SL-timeout 3 [123] Resultatet af SLC-timer 3.

[124] SL timeout 4 SL-timeout 4[124] Resultatet af SLC-timer 4.

[125] SL timeout 5 SL-timeout 5[125] Resultatet af SLC-timer 5.

[126] SL timeout 6 SL-timeout 6 [126] Resultatet af SLC- timer 6.

[127] SL timeout 7 SL-timeout 7[127] Resultatet af SLC-timer 7.

[130] Digital indg. DI18 Digital indgang DI18[130] Digital indgang 18. Hgj = Sand.
[131] Digital indg. DI19 Digital indgang DI19[131] Digital indgang 19. Hgj = Sand.
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[132]
[133]
[134]
[135]
[150]
[151]
[152]
[153]
[154]
[155]
[160]
[161]

[180]

[181]

[182]

[183]

[185]
[186]
[187]
[190]
[191]
[192]

Digital indg. DI27
Digital indg. DI29
Digital indg. DI32
Digital indg. DI33
SL digital udgang A
SL digital udgang B
SL digital udgang C
SL digital udgang D
SL digital udgang E
SL digital udgang F
Relee 1

Relze 2

Lokal ref. aktiv

Fjernref. aktiv

Startkommando

Apparat standset

Apparat - hand
Apparat - auto
Startkom. afgivet
Digital indg. x30 2
Digital indg. x30 3
Digital indg. x30 4

Danfiss

Digital indgang DI27[132] Digital indgang 27. Hgj = Sand.

FC 300 Programming Guide

Digital indgang DI29[133] Digital indgang 29. Hgj = Sand.
Digital indgang DI32[134] Digital indgang 32. Hgj = Sand.
Digital indgang DI33[135] Digital indgang 33. Hgj = Sand.
SL digital udgang A [150] Anvend resultatet af SLC-udgang A.
SL digital udgang B[151] Anvend resultatet af SLC-udgang B.
SL digital udgang C[152] anvend resultatet af SLC-udgang C.
SL digital udgang D[153] Anvend resultatet af SLC-udgang D.
SL digital udgang E [154] Anvend resultatet af SLC-udgang E.
SL digital udgang F[155] Anvend resultatet af SLC-udgang F.
Relze 1[160] Relae 1 er aktivt

Relae 2[161] Relee 2 er aktivt

Lokal reference aktiv [180] Hgj ndr par. 3-13 Referencested = [2] Lokal eller ndr par. 3-13 Refe-
rencested er [0] Kaedet til hand/auto, samtidig med at LCP er i Hand on-tilstand.

Fjernreference aktiv [181] Hgj ndr par. 3-13 Referencested= [1] Fjernbetjent eller [0] Keedet til
hand/auto, samtidig med at LCP er i Auto on-tilstand.

Startkommando [182] Hgj, ndr der foreligger en aktiv startkommando og ingen stopkommando.

Frekvensomformer standset [183] En stopkommando (Jog, Stop, Qstop, Frilgb) afgives — og ikke
fra selve SLC.

Apparat - hand [185] Hgj, nér frekvensomformeren er i Hand-tilstand.

Apparat - auto [186] Hgj nér frekvensomformeren er i auto-tilstand.

13-11 Sammenligner, operator

Array [6]
Option:

[0]

[ *

[2]
[5]
(6]
[7]
(8]

166

= (lig med)

>

SAND lzengere end..
FALSK lzengere end..
SAND kortere end..
FALSK kortere end..

Funktion:

Veelg den operator, der skal anvendes i sammenligningen. Dette er en array-parameter, der inde-
holder sammenligneroperatorerne 0 til 5.

Veelg < [0], ndr resultatet af evalueringen skal vaere SAND under forudszetning af, at den variabel,
der er valgt i par. 13-10 Sammenligner, operand, er mindre end den faste veerdi i
par. 13-12 Sammenligner, veerdi. Resultatet er FALSK, hvis den variabel, der er valgt i
par. 13-10 Sammenligner, operand, er stgrre end den faste veerdi i par. 13-12 Sammenligner, vaer-
di.

Veelg = [1], for at resultatet af evalueringen skal vaere SAND under forudseetning af, at den variabel,
der er valgt i par. 13-10 Sammenligner, operand, omtrent svarer til den faste vaerdi i
par. 13-12 Sammenligner, veerdi.

Veelg > [2] for inverteret logik i optionen < [0].
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13-12 Sammenligner, vaerdi

Array [6]

Range: Funktion:

Application  [-100000.000 - 100000.000 N/A]  Indtast 'udlgserniveauet’ for den variabel, der overvéges af denne sammenligner. Dette er en array-
dependent* parameter, der indeholder sammenlignerveerdierne fra 0 til 5.

3.14.4 13-2* Timere

Denne parametergruppe indeholder samtlige parametre.

Resultatet (SAND eller FALSK) fra timere kan anvendes direkte til at definere en hzendelse (se par. 13-51 SL styreenhed.-haendelse, eller som boolesk
indgang i en /ogisk regel (se par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1, par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2 eller par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3). En timer er
kun FALSK, ndr den startes af en handling (dvs. Start timer 1 [29]), og kun indtil timervaerdien, der er angivet i denne parameter, er udlgbet. Derefter
bliver den SAND igen.

Alle parametre i denne parametergruppe er array-parametre med indeks O til 2. Veelg indeks O for at programmere Timer 0, vaelg indeks 1 for at
programmere Timer 1 osv.

13-20 Timer for SL-styreenhed

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3.14.5 13-4* Logikregler

Kombiner op til tre booleske indgangssignaler (SAND/FALSK-signaler) fra timere, sammenlignere, digitale indgange, statusbit og haendelser vha. logik-
operatorerne OG, EL. og IKKE. Veelg boolesk indgangssignal for beregningen i par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1, par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2 og
par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3. Definer de operatorer, der skal bruges til logisk sammensaetning af de valgte indgangssignaler i par. par. 13-41 Logisk
regel, operator 1 og par. 13-43 Logisk regel, operator 2.

Beregningsprioritering

Resultaterne af par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1, par. 13-41 Logisk regel, operator 1 og par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2 beregnes farst. Resultatet
(SAND/FALSK) af denne beregning kombineres med indstillingerne i par. 13-43 Logisk regel, operator 2 og par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3, hvilket
giver logikreglens endelige resultat (SAND/FALSK).

13-40 Logisk regel, boolesk 1

Array [6]

Option: Funktion:

[0] * FALSK Veelg det fgrste booleske indgangssignal (SAND el. FALSK) til brug i den valgte logikregel.
I par. par. 13-01 Starthaendelse ([0] - [61]) og par. 13-02 Stophaendelse ([70] - [75]) finder du
flere beskrivelser.

[1] SAND

[2] Karer

[3] Inden for omr&det

[4] P& reference

[5] Momentgraense

[6] Stregmgraense

[7] Uden for strgmomr.

[8] Under I lav

[9] Over I hgj

[10] Uden for hast.-omr.

[11] Under hastighed lav

[12] Over hastighed hgj
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[13] Udenf. tilbagef.omr.

[15] Over tilbagef. lav

[17] Netf. uden for omr.

[19] Advarsel

[21] Alarm (tripl&s)

[23] Sammenligner 1

[25] Sammenligner 3

[27] Logisk regel 1

[29] Logisk regel 3

[31] SL timeout 1

[33] Digital indgang DI18

[35] Digital indgang DI27

[37] Digital indgang DI32

[39] Startkommando

[41] Nulst trip

[43] Ok-tast

[45] Venstre-tast

[47] Op-tast

[50] Sammenlign 4

[60] Logikregel 4

[70] SL timeout 3

[72] SL timeout 5

[74] SL timeout 7

[76] Digital indg. x30 2
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[77] Digital indg. x30 3

[78] Digital indg. x30 4

13-41 Logisk regel, operator 1

Array [6]

Option: Funktion:

Veelg den farste logiske operator, der skal bruges p& de booleske indgange fra par. 13-40 Logisk
regel, boolesk 1 og par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2.
[13 -XX] angiver den booleske indgang fra par.gruppe 13-*.

[0] * DEAKTIVERET Ignorerer par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2, par. 13-43 Logisk regel, operator 20g par. 13-44 Logisk
regel, boolesk 3.

[1] 0G Evaluerer udtrykket [[13-40] OG [13-42].

[2] ELLER Evaluerer udtrykket [13-40] ELLER[13-42].

[3] OG IKKE Evaluerer udtrykket [13-40] OG IKKE [13-42].

[4] ELLER IKKE Evaluerer udtrykket [13-40] ELLER IKKE [13-42].

[5] IKKE OG Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] OG [13-42].

[6] IKKE ELLER Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER [13-42].

[7] IKKE OG IKKE Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] OG IKKE [13-42].

[8] IKKE ELLER IKKE Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER IKKE [13-42].

13-42 Logisk regel, boolesk 2

Array [6]

Option: Funktion:

[0] * FALSK Veelg det andet booleske indgangssignal (SAND el. FALSK) til brug i den valgte logikregel. I
par. 13-01 Starthaendelse ([0] - [61]) og par. 13-02 Stophaendelse ([70] - [75]) finder du flere
beskrivelser.

[1] SAND

[2] Karer

[3] Inden for omr&det

[4] P& reference

[5] Momentgraense

[6] Strgmgraense

[7] Uden for strgmomr.

[8] Under I lav

[9] Over I hgj

[10] Uden for hast.-omr.

[11] Under hastighed lav

[12] Over hastighed hgj

[13] Udenf. tilbagef.omr.

[14] Under tilbagef. lav

[15] Over tilbagef. lav

[16] Termisk advarsel

[17] Netf. uden for omr.

[18] Reversering

[19] Advarsel

[20] Alarm (trip)
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[21] Alarm (tripl&s)

[23] Sammenligner 1

[25] Sammenligner 3

[27] Logisk regel 1

[29] Logisk regel 3

[31] SL timeout 1

[33] Digital indgang DI18

[35] Digital indgang DI27

[37] Digital indgang DI32

[39] Startkommando

[41] Nulst trip

[43] Ok-tast

[45] Venstre-tast

[47] Op-tast

[50] Sammenlign 4

[60] Logikregel 4

[70] SL timeout 3

[72] SL timeout 5

[74] SL timeout 7

[76] Digital indg. x30 2

[78] Digital indg. x30 4
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13-43 Logisk regel, operator 2

Array [6]

Option: Funktion:
Veelg den anden logiske operator, der skal anvendes pd den booleske indgang, der er beregnet i
par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1, par. 13-41 Logisk regel, operator 1 og par. 13-42 Logisk regel,
boolesk 2, og den booleske indgang, der kommer fra par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2.
[13-44], angiver den booleske indgang pd par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3.
[13-40/13-42] angiver den booleske indgang, der er beregnet i par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1,
par. 13-41 Logisk regel, operator 1 og par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2. DEAKTIVERET [0] (fa-
briksindstilling). Veelg denne option for at ignorere par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3.

[0] * DEAKTIVERET

[1] 0G

[2] ELLER

[3] OG IKKE

[4] ELLER IKKE

[5] IKKE OG

[6] IKKE ELLER

[7] IKKE OG IKKE

[8] IKKE ELLER IKKE

13-44 Logisk regel, boolesk 3

Array [6]

Option: Funktion:

[0] * FALSK Veelg det tredje booleske indgangssignal (SAND el. FALSK) til brug i den valgte logikregel. I par.
13-01 ([0] - [61]) og par. 13-02 ([70] - [75]) finder du flere beskrivelser.

[1] SAND

[2] Kgrer

[3] Inden for omradet

[4] P& reference

[5] Momentgraense

[6] Strgmgraense

[71 Uden for strgmomr.

[8] Under I lav

[9] Over I hgj

[10] Uden for hast.-omr.

[11] Under hastighed lav

[12] Over hastighed hgj

[13] Udenf. tilbagef.omr.

[14] Under tilbagef. lav

[15] Over tilbagef. lav

[16] Termisk advarsel

[17] Netf. uden for omr.

[18] Reversering

[19] Advarsel

[20] Alarm (trip)

[21] Alarm (tripl&s)

[22] Sammenligner 0

[23] Sammenligner 1
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[25] Sammenligner 3

[27] Logisk regel 1

[29] Logisk regel 3

[31] SL timeout 1

[33] Digital indgang DI18

[35] Digital indgang DI27

[37] Digital indgang DI32

[39] Startkommando

[41] Nulst trip

[43] Ok-tast

[45] Venstre-tast

[47] Op-tast

[50] Sammenlign 4

[60] Logikregel 4

[70] SL timeout 3

[72] SL timeout 5

[74] SL timeout 7

[76] Digital indg. x30 2

[78] Digital indg. x30 4
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3.14.6 13-5* Tilstande

Parametre til programmering af Smart Logic Controller.

13-51 SL styreenhed.-hzendelse
Array [20]
Option: Funktion:

[1] SAND

[3] Inden for omradet

[5] Momentgraense

[71 Uden for strgmomr.

[9] Over I hgj

[11] Under hastighed lav

[13] Udenf. tilbagef.omr.

[15] Over tilbagef. lav

[17] Netf. uden for omr.

[19] Advarsel

[21] Alarm (tripl&s)

[23] Sammenligner 1

[25] Sammenligner 3

[27] Logisk regel 1

[29] Logisk regel 3

[31] SL timeout 1

[33] Digital indgang DI18

[35] Digital indgang DI27

[37] Digital indgang DI32
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[39] Startkommando

[40] Frekv.-omf. stands

[41] Nulst trip

[42] Auto-nuls. trip

[43] Ok-tast

[44] Reset-tast

[45] Venstre-tast

[46] Hgjre-tast

[47] Op-tast

[48] Ned-tast

[50] Sammenlign 4

[51] Sammenlign 5

[60] Logikregel 4

[61] Logikregel 5

[70] SL timeout 3

[71] SL timeout 4

[72] SL timeout 5

[73] SL timeout 6

[74] SL timeout 7

[75] Startkom. afgivet

[76] Digital indg. x30 2

[77] Digital indg. x30 3

[78] Digital indg. x30 4

13-52 SL styreenh.-handling

Array [20]

Option: Funktion:

[0] * DEAKTIVERET Veelg den handling, der svarer til SLC-haendelsen. Handlinger udfgres, ndr den tilsvarende haendelse
(defineret i par. 13-51 SL styreenhed.-haendelse) evalueres som sand. Der kan veelges fglgende
handlinger:

*DEAKTIVERET[0]

[1] Ingen handling Ingen handling [1]

[2] Veelg opseetn. 1 Vaelg opsaetning 1 [2] - aendrer det aktive setup (par. 0-10) til ‘1"

[3] Veelg opsaetn. 2 Vaelg opsaetning 2 [3] - aendrer det aktive setup (par. 0-10) til ‘2"

[4] Veelg opseetn. 3 Vaelg opsaetning 3 [4] - aendrer det aktive setup (par. 0-10) til ‘3"

[5] Veelg opsaetn. 4 Veaelg opsaetning 4[5] - aendrer det aktive setup (par. 0-10) til ‘4. Hvis opsaetningen aendres, kom-
bineres opsaetningen med andre opsaetningskommandoer fra enten de digitale indgange eller via
en fieldbus.

[10] Veelg preset-ref. 0 Vaelg preset-reference 0[10] - veelger preset-reference 0.

[11] Veelg preset-ref. 1 Veaelg preset-reference 1[11] - vaelger preset-reference 1.

[12] Veelg preset-ref. 2 Vaelg preset-reference 2 [12] - veelger preset-reference 2.

[13] Veelg preset-ref. 3 Vaelg preset-reference 3 [13] - veelger preset-reference 3.

[14] Veelg preset-ref. 4 Veaelg preset-reference 4 [14] - vaelger preset-reference 4.

[15] Veelg preset-ref. 5 Vaelg preset-reference 5[15] - veelger preset-reference 5.

[16] Veelg preset-ref. 6 Veaelg preset-reference 6 [16] - vaelger preset-reference 6.
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[17] Veelg preset-ref. 7 Vaelg preset-reference 7[17] - veelger preset-reference 7. Hvis den aktive preset-reference aendres,
kombineres den med andre preset-referencekommandoer fra enten de digitale indgange eller via
en fieldbus.

[18] Veelg rampe 1 Veaelg rampe 1[18] - veelger rampe 1.

[19] Veelg rampe 2 Veelg rampe 2 [19] - veelger rampe 2.

[20] Veelg rampe 3 Veaelg rampe 3[20] - veelger rampe 3.

[21] Veelg rampe 4 Vaelg rampe 4[21] - veelger rampe 4.

[22] Kar Kor [22] - afgiver en startkommando til frekvensomformeren.

[23] Kgr baglaens Kor bagleens [23] - afgiver en start reverseret-kommando til frekvensomformeren.

[24] Stop Stop [24] - afgiver en stopkommando til frekvensomformeren.

[25] Qstop Qstop [25] - afgiver en kvikstop-kommando til frekvensomformeren.

[26] Dcstop Dcstop [26] - afgiver en DC stop-kommando til frekvensomformeren.

[27] Frilgb Frilob [27] - frekvensomformeren skifter straks til frilgb. Alle stopkommandoer, herunder frilgbs-

kommandoen, standser SLC.

[28] Fastfrys udgang Fastfrys udgang [28] - fastfryser frekvensomformerens udgangsfrekvens.

[29] Starttimer 0 Starttimer 0[29] - starter timer 0, se 13-20 for at fa en yderligere beskrivelse.
[30] Starttimer 1 Starttimer 1 [30] - starter timer 1, se par. 13-20 for at f8 en yderligere beskrivelse.
[31] Starttimer 2 Starttimer 2 [31] - starter timer 2, se par. 13-20 for at f& en yderligere beskrivelse.
[32] Indst. dig. udg. A lav Indst.dig. udg. A lav[32] - enhver udgang med SL-udgang A vil veere lav.

[33] Indst. dig. udg. B lav Indst.dig. udg. B lav[33] - enhver udgang med SL-udgang B vil veere lav.

[34] Indst. dig. udg. C lav Indst.dig. udg. C lav[34] - enhver udgang med SL-udgang C vil veere lav.

[35] Indst. dig. udg. D lav Indst.dig. udg. D lav[35] - enhver udgang med SL-udgang D vil veere lav.

[36] Indst. dig. udg. E lav Indst.dig. udg. E /av[36] - enhver udgang med SL-udgang E vil veere lav.

[37] Indst. dig. udg. F lav Indst.dig. udg. F lav[37] - enhver udgang med SL-udgang F vil veere lav.

[38] Indst. dig. udg. A hgj Indst.dig. udg. A hoj[38] - enhver udgang med SL-udgang A vil veere lav.

[39] Indst. dig. udg. B hgj Indst.djg. udg. B hoj[39] - enhver udgang med SL-udgang B vil vaere hgj.

[40] Indst. dig. udg. C hgj Indst.dig. udg. C hgj[40] - enhver udgang med SL-udgang C vil veere hgj.

[41] Indst. dig. udg. D hgj Indst.dig. udg. D hoj[41] - enhver udgang med SL-udgang D vil vaere hgj.

[42] Indst. dig. udg. E hgj Indst. dig. udg. E haj[42] - enhver udgang med SL-udgang E vil veere hgj.

[43] Indst. dig. udg. F hgj Indst.dig. udg. F haj[43] - enhver udgang med SL-udgang F vil vaere hgj.

[60] Nulstil teeller A Nulstil teeller A [60] - nulstiller teeller A til nul.

[61] Nulstil teeller B Nulstil teeller B[61] - nulstiller teeller B til nul.

[70] Starttimer 3 Starttimer 3 [70] - starter timer 3, se par. 13-20 for at f& en yderligere beskrivelse.
[71] Starttimer 4 Starttimer 4[71] - starter timer 4, se par. 13-20 for at f8 en yderligere beskrivelse.
[72] Starttimer 5 Starttimer 5[72] - starter timer 5, se par. 13-20 for at f& en yderligere beskrivelse
[73] Starttimer 6 Starttimer 6 [73] - starter timer 6, se par. 13-20 for at f8 en yderligere beskrivelse.
[74] Starttimer 7 Starttimer 7[74] - starter timer 7, se par. 13-20 for at f8 en yderligere beskrivelse.
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3.15 Parametre: Specielle funktioner
3.15.1 14-** Spec. Funkt.

Parametergruppe til konfiguration af specielle frekvensomformerfunktioner.

3.15.2 14-0* Vekselretterkobling

Parametre til konfiguration af vekselretterkoblingen.

14-00 Koblingsmgnster

Option: Funktion:
zelg switchmgnster: eller 5
[0] 60 AVM Veel itch 60° AVM eller SFAVM
[1]* SFAVM
NB!

Frekvensomformerens udgangsfrekvensvaerdi kan aldrig antage en veerdi, der er hgjere end 1/10 af switchfrekvensen. N&r motoren
kerer, justeres switchfrekvensen i par. 4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN], indtil motoren er s stgjsvag som muligt. Se i gvrigt
par. 14-00 Koblingsmanster afsnittet Seerlige forhold i FC 300 Design Guiden.

NB!
Koblingsfrekvenser, der er hgjere end 5,0 kHz, medfgrer automatisk derating af frekvensomformerens maksimale udgangseffekt.

14-01 Koblingsfrekvens

Veelg vekselretterens koblingsfrekvens. Ved aendring af koblingsfrekvensen kan eventuelle akustiske stgjgener fra motoren minimeres. Standarden
afhaenger af effektstgrrelse.

Option: Funktion:

[0] 1,0 kHz

[1] 1,5 kHz Fabriksindstillet koblingsfrekvens for 355-1200 kW, 690V

[2] 2,0 kHz Fabriksindstillet koblingsfrekvens for 250-800 kW, 400V og 37-315 kW, 690V
[3] 2,5 kHz

[4] 3,0 kHz Fabriksindstillet koblingsfrekvens for 18,5-37 kW, 200V og 37-200 kW, 400V
[5] 3,5 kHz

[6] 4,0 kHz Fabriksindstillet koblingsfrekvens for 5,5 — 15 kW, 200V og 11-30 kW, 400V
[71 5,0 kHz Fabriksindstillet koblingsfrekvens for 0,25 — 3,7 k W, 200V og 0,37-7,5 kW, 400V
[8] 6,0 kHz

[9] 7,0 kHz

[10] 8,0 kHz

[11] 10,0 kHz

[12] 12,0 kHz

[13] 14,0 kHz

[14] 16,0 kHz
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NB!

Frekvensomformerens udgangsfrekvensvaerdi kan aldrig antage en vaerdi, der er hgjere end 1/10 af koblingsfrekvensen. N&r motoren
kearer, justeres koblingsfrekvensen i par. 4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN] , indtil motoren er sd stgjsvag som muligt. Se i
@vrigt par. 14-00 Koblingsmenster og afsnittet Saerlige forhold i VLT AutomationDrive FC 300 Design Guiden.

NB!
Koblingsfrekvenser, der er hgjere end 5,0 kHz, medfgrer automatisk derating af frekvensomformerens maksimale udgangseffekt.

14-03 Overmodulation

Option: Funktion:

[0] Ikke aktiv Veelg Aktiv [1] for at tilslutte overmodulationsfunktionen for udgangsspaendingen og opnd en ud-
gangsspaending, der er op til 15 % hgjere end netspaendingen.
Veelg Tkke aktiv[0] for ikke at overmodulere udgangsspaendingen og derved undgd momentrippel-
strom p& motorakslen. Denne funktion kan vaere nyttig f.eks. p& slibemaskiner.

[1]* Aktiv

14-04 PWM tilfzeldig

Option: Funktion:
[o] * Ikke aktiv Ingen aendring for den akustiske motorkoblingsstg;j.
[1] Aktiv Undersgger den akustiske motorkoblingsstgj fra en klar ringetone til en mindre bemaerkelsesveerdig

"hvid" stgj. Dette opnds ved knapt og tilfeeldigt at aendre synkroniteten af den pulsvidde, udgangs-
faserne modulerer ved.

3.15.3 14-1* Netforsyning On/Off

Parametre til konfiguration af overvégning og handtering af netfejl. Hvis der opstar en netfejl, vil frekvensomformeren forsgge at fortsaette pd en kon-
trolleret m&de indtil effekten i DC-linket er blevet udtgmt.

14-10 Netfejl

Option: Funktion:
Funktion: Vaelg den funktion, som frekvensomformeren skal reagere p&, ndr teersklen, der er ind-
stillet i par. 14-11 Netspaending ved netfeji, er ndet.
Par. 14-10 Netfejl/kan ikke sendres, mens motoren kgrer.

Kontrolleret nedrampning:

Frekvensomformeren vil gennemfgre en kontrolleret nedrampning. Hvis par. 2-10 Bremsefunktion
er indstillet til Zkke akti[0], eller AC-bremse[2], vil rampningen fglge overspaendingsrampning. Hvis
par. 2-10 Bremsefunktion er indstillet til [1] Modstandsbremse, vil rampen fglge indstillingen i
par. 3-81 Kvikstop rampetid.

Kontrolleret nedrampning [1]:
Efter opstart er frekvensomformeren klar til start. Kontrolleret nedrampning og trip [2]: Efter opstart
skal frekvensomformeren nulstilles for at starte.

= =— = DC-spanding
= Udgangshastighed o/min

13emon 10

/ Overspandingsstyreniveau
- ~1
Par 14-11

Net 4
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1. Stremmen vil vende tilbage, far energien fra DC/inertimoment fra belastning er for lav.
Frekvensomformeren vil udfgre en kontrolleret nedrampning, ndr niveauet i

par. 14-11 Netspaending ved netfejl er ndet.

2. Frekvensomformeren vil udfgre en kontrolleret nedrampning, s lzenge energien i DC-linket
er til stede. Efter dette punkt vil motoren kgre frilgb.

Kinetisk backup:

Frekvensomformeren vil udfgre en kinetisk backup. Hvis par. 2-10 Bremsefunktion er indstillet til
Ikke aktiv [0] eller til AC-bremse [2], vil rampningen fglge overspaendingsrampning. Hvis
par. 2-10 Bremsefunktion er indstillet til [1] Modstandsbremse, vil rampen fglge indstillingen i
par. 3-81 Kvikstop rampetid.

Kinetisk backup [4]: Frekvensomformeren vil fortseette med at kgre, sd leenge der er energi fra

inertimomentet fra belastningen til stede i systemet.

Kinetisk backup [5]:Frekvensomformeren fortsaetter med at kgre, sa laenge der er energi fra iner-
timomentet fra belastningen til stede. Hvis DC-spaendingen falder under vaerdien i par. 14-11 Net-
spaending ved netfej, vil frekvensomformeren trippe.

= == = DC-spanding
—— Udgangshastighed o/min

1zamonin

Overspandingsstyreniveau
Par 14-11 =

Td

Net J

= = = DC-spanding

——— Udgangshastighed o/min g
L Overspandingssiyreniveau —— .
Par 14-11 —_— !
AN 1
N !
s i
Qe I

Net T

[0] * Ingen funkt

[1] Kont. nedrampn.

[2] Kont. nedrampn., trip
[31 Frilob

[4] Kinetisk backup

[5] Kinetisk backup, trip
[6] Alarm
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14-11 Netspaending ved netfejl

Range: Funktion:
Application  [180 - 600 V] Denne parameter definerer, ved hvilken graensespaending den valgte funktion i par. 14-10 Netfej/
dependent* skal aktiveres.

14-12 Funktion ved netubalance

Drift under alvorlig netubalance forkorter motorens levetid. Tilstanden er alvorlig, hvis motoren kontinuerligt betjenes nzer den nominelle belastning
(f.eks. en pumpe eller ventilator, der kgrer ved naesten fuld hastighed).

Option: Funktion:

[0] * Trip Tripper frekvensomformeren.
[1] Advarsel Afgiver en advarsel.

[2] Deaktiveret Ingen handling

3.15.4 14-2* Nulstilling af trip

Parametre til konfiguration af hdndtering af automatisk nulstilling, szerlig hdndtering af trip og selvtest eller initialisering af styrekort.

14-20 Nulstillingstilstand

Option: Funktion:
Veelg nulstillingsfunktionen efter et trip. Efter nulstilling er genstart af frekvensomformeren mulig.

[0] * Manuel nulstilling Veelg Manuel nulstilling [0] for at gennemfgre nulstilling via [RESET]-tasten eller via de digitale
indgange.

[1] Autonulstilling x 1 Veelg Autonulstilling x 1...x20[1]-[12] for at gennemfgre mellem én og tyve automatiske nulstillinger
efter trip.

[2] Autonulstilling x 2

[3] Autonulstilling x 3

[4] Autonulstilling x 4

[5] Autonulstilling x 5

[6] Autonulstilling x 6

[7] Autonulstilling x 7

[8] Autonulstilling x 8

[9] Autonulstilling x 9

[10] Autonulstilling x 10

[11] Autonulstilling x 15

[12] Autonulstilling x 20

[13] Uendelig auto-nulst. Veelg Uendelig auto-nulstilling [13] for fortsat nulstilling efter trip.

NB!

Motoren kan starte uden varsel. Hvis det specificerede antal af AUTONULSTILLINGER n8s inden for 10 minutter, skifter frekvensom-
formeren til tilstanden Manuel nulstilling [0]. N&r Manuel nulstilling er gennemfgrt, stiller opsaetningen i par. 14-20 Nulstillingstil-
stand tilbage til det oprindelige valg. Hvis antallet af autonulstillinger ikke nds inden for 10 minutter, eller hvis Manuel nulstilling
gennemfgres, nulstilles den interne teeller for AUTONULSTILLINGER.

NB!
Automatisk nulstilling gaelder ogsa for nulstilling af sikker standsning-funktionen i firmware-versionen < 4.3x.
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NB!
Indstillingen i par. 14-20 Nulstillingstilstand tilsideseettes, hvis Fire mode aktiveres (se par. 24-0*, Fire Mode).

14-21 Automatisk genstarttid

Range: Funktion:

10 s* [0 - 600 s] Indtast tidsintervallet fra trip-tidspunktet til aktivering af den automatiske nulstillingsfunktion. Den-
ne parameter er aktiv, ndr par. 14-20 Nulstillingstilstand er indstillet til Automatisk nulstilling [1] -
[13].

Option: Funktion:

Anvend denne parameter til at angive normal drift, til at udfgre tests eller til at initialisere alle pa-
rametre undtagen par. 15-03 Antal/ indkoblinger, par. 15-04 Antal overtemperaturer og
par. 15-05 Antal overspaendinger. Denne funktion er kun aktiv, ndr effekten overfgres til frekvens-
omformeren og omvendt.

Veelg Normal drift [0] ved normal betjening af frekvensomformeren med motoren i den valgte ap-
plikation.

Veelg Styrekorttest [1] for at kontrollere de analoge og digitale indgange og udgange samt styre-
spaendingen pd +10 V. Denne test kraever tilslutning af et teststik med interne tilslutninger. Benyt
fglgende procedure til styrekorttesten:

1. Veelg Styrekorttest [1].
Afbryd netforsyningen, og afvent, at lyset i displayet forsvinder.
Indstiller kontakter S201 (A53) og S202 (A54) = 'ON'/ I.
Isaet teststikket (se nedenfor).

Foretag diverse test.

2

3

4

5. Slut til netforsyningen.
6

7 Resultaterne vises pd LCP, og frekvensomformeren skifter til en uendelig slgjfe.
8

Par. 14-22 Diriftstilstand indstilles automatisk til normal drift. Udfgr en effektcyklus for at
starte i Normal drift efter en styrekorttest.

Hvis testen er OK:

LCP-udlaesning: styrekort OK.

Afbryd netforsyningen, og fjern teststikket. Den grgnne indikatorlampe p8 styrekortet lyser.

Hvis testen ikke er OK:

LCP-udlzesning: styrekort I/O-fejl.

Udskift frekvensomformeren eller styrekortet. Den rgde indikatorlampe pd styrekortet teendes.
Teststik (forbind fglgende klemmer med hinanden): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54
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Veelg Initialisering [2] for at nulstille alle parameterveerdier til fabriksindstillingerne, undtagen
par. 15-03 Antal indkoblinger, par. 15-04 Antal overtemperaturer og par. 15-05 Antal overspaen-
dinger. Frekvensomformeren nulstiller under nzeste opstart.

Par. 14-22 Driftstilstand vender ogsa tilbage til fabriksindstillingen Normal drift [0].

[o] * Normal drift
[1] Styrekorttest
[2] Initialisering
[3] Boot-tilstand

14-24 Tripfors. ved stramgraense

Range: Funktion:

60 s* [0 - 60 s] Indtast strgmgraense-tripforsinkelsen i sekunder. N&r udgangsstrgmmen har ndet strgmgraensen
(par. 4-18 Stromgreense), udlgses en advarsel. Nar denne strgmgraenseadvarsel er til stede i hele
det tidsrum, der fremg@r af denne parameter, tripper frekvensomformeren. Deaktiver tripforsinkel-
sen ved at indstille parameteren til 60 sek = Ikke aktiv. Termisk overvdgning af frekvensomformeren
vil fortsat vaere aktiv.

14-25 Trip-forsinkelse ved momenegraense

Range: Funktion:

60 s* [0 - 60 s] Indtast momentgraense-tripforsinkelsen i sekunder. Nar udgangsmomentet har ndet momentgraen-
serne (par. 4-16 Momentgraense for motordrift og par. 4-17 Momentgraense for generatordrift),
udlgses en advarsel. N&r momentgraenseadvarslen er til stede i hele det tidsrum, der fremgdr af
denne parameter, tripper frekvensomformeren. Deaktiver tripforsinkelsen ved at indstille parame-
teren til 60 sek = Ikke aktiv. Termisk overvagning af frekvensomformeren vil fortsat veere aktiv.

14-26 Tripforsinkelse ved vekselretterfejl

Range: Funktion:
Application [0 - 35 s] N&r frekvensomformeren registrerer en overspaending i det fastlagte tidsrum, udlgses trip efter den
dependent* indstillede tid.

Hvis veerdi = 0, testtilstand er deaktiveret
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NB!
Det anbefales at undlade at deaktivere beskyttelsestilstand i haeve-/seenkeappli-
kationer.

14-29 Servicekode

Range: Funktion:
0* [-2147483647 - 2147483647 | Kun til intern service.

3.15.5 14-3* Strgmgreensestyr.

Frekvensomformeren har en indbygget stremgraensestyring, som aktiveres, ndr motorstrgmmen og dermed momentet bliver stgrre end de moment-
graenser, der er indstillet i par. 4-16 Momentgraense for motordrift og par. 4-17 Momentgraense for generatordrift.

N&r strgmgraensen er ndet ved motorisk eller regenerativ funktion, forsgger frekvensomformeren hurtigst muligt at komme under de indstillede mo-
mentgraenser uden at miste kontrollen over motoren.

Mens strgmstyringen er aktiv, kan frekvensomformeren kun stoppes ved at indstille en digital indgang til Frileb inverteret[2] eller Frilob og reset inv. [3].
Signaler pd klemme 18 til 33 vil ikke vaere aktive, fgr frekvensomformeren ikke laengere er teet pd strgmgraensen.

Hvis der anvendes en digital indgang, der er indstillet til Frilob inverteret [2] eller Frilob og reset inv. [3], anvender motoren ikke rampe ned-tiden, fordi
frekvensomformeren er i frilgb. Hvis kvikstop er ngdvendigt, skal den mekaniske bremsestyringsfunktion anvendes sammen med en ekstern elektrome-
kanisk bremse, der er sluttet til applikationen.

14-30 Stregmgreensestyreenh., prop.-forst.

Range: Funktion:

100 %* [0 - 500 %] Indtast veerdien for stremgraensestyreenhedens proportionalforstaerkning. Valg af en hgj veerdi far
styreenheden til at reagere hurtigere. En for hgj indstilling ggr styreenheden ustabil.

14-31 Stremgreensestyreenh., integr.-tid
Range: Funktion:

0.020 s* [0.002 - 2.000 s] Styrer integrationstiden for strgmgraensen. Hvis den indstilles til en lav veerdi, reagerer styreenhe-
den hurtigere. En for lav indstilling ggr styringen ustabil.

14-32 Strgmgraensestyring, filtertid
Range: Funktion:
1.0 ms* [1.0 - 100.0 ms]

14-35 Beskyttelse mod stalling

Option: Funktion:

Veelg Aktiver [1] for at aktivere beskyttelse mod stalling i feltsvaekning i fluxtilstand. Vaelg deaktiver
[01, hvis du vil deaktivere den. Dette kan medfgre, at motoren mistes. Par. 14-35 er kun aktiv i flux-
tilstand.

[0] Deaktiveret
[1] * Aktiveret

3.15.6 14-4* Energioptimering

Parametre til justering af energioptimeringsniveauet i tilstandene Variabelt moment (VT) og Automatisk energioptimering (AEO) i par. 1-03 Momentka-
rakteristikker.
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14-40 VT-niveau
Range: Funktion:

66 %* [40 - 90 %] Indtast motormagnetiseringsniveauet ved lav hastighed. Valg af en lav vaerdi reducerer energitabet
i motoren, men reducerer ogsd belastningskapaciteten.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

14-41 Mindste magnetisering for AEO

Range: Funktion:
Application  [40 - 75 %] Indtast den mindste acceptable magnetisering for AEO. Valg af en lav veerdi reducerer energitab i
dependent* motoren, men kan ogsd reducere modstandsdygtigheden over for pludselige belastningsaendringer.

14-42 Mindste AEO-frekvens
Range: Funktion:

10 Hz* [5 - 40 Hz] Indtast den mindste frekvens, den automatiske energioptimering (AEO) skal vaere aktiv ved.

14-43 Motor-Cosphi

Range: Funktion:
Application [0.40 - 0.95 ] Cos(phi)-saetpunktet indstilles automatisk for at opnd optimal AEO-ydeevne. Denne parameter bgr
dependent* normalt ikke aendres. I visse situationer kan det imidlertid vaere ngdvendigt at indtaste en ny veerdi

til finjustering.

3.15.7 14-5* Miljg

Disse parametre er medvirkende til, at frekvensomformeren kan kgre under specielle miljgmaessige forhold.

14-50 RFI-filter
Option: Funktion:

[0] Ikke aktiv Veelg kun kke aktiv [0], nér frekvensomformeren forsynes fra en isoleret netkilde, f.eks. fra en
speciel IT-netkilde.
I denne tilstand afbrydes de interne RFI-kapaciteter mellem chassiset og RFI-filterkredslgbet for at
undgd skader p& mellemkredsen og reducere kapacitetsstrgmmen pé jord i henhold til IEC 61800-3.

[1] * Aktiv Veelg Aktiv[1], s& frekvensomformeren kan overholde EMC-standarderne.

14-51 DC Link Compensation

Option: Funktion:
[0] Ikke aktiv Deaktiverer DC-link-kompensation.
[1] * Aktiv Aktiverer DC-link-kompensation.

14-52 Ventilatorstyring

Veelg mindstehastighed p& hovedventilatoren.

Veelg Auto [0] for kun at kere ventilatoren, ndr frekvensomformerens indvendige temperatur er inden for omrddet 35 °C til cirka 55 °C.
Ventilatoren vil kgre med lav hastighed, ndr temperaturen er under 35 °C og med fuld hastighed, nér temperaturen er ca. 55 °C.

Option: Funktion:
[0] * Auto

[1] On 50%

[2] On 75%

[3] On 100%
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14-53 Vent.overv.
Option: Funktion:

Veelg, hvordan frekvensomformeren skal reagere, hvis der registreres en ventilatorfejl.

[0] Deaktiveret
[1] * Advarsel
[2] Trip

14-55 Udgangsfilter
Option: Funktion:

Veelg typen af tilsluttet udgangsfilter. Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

[o] * Uden filter
[1] Sinusbglgefilter
[2] Sine-Wave Filter Fixed

14-56 Kapacitetsudgangsfilter
Range: Funktion:
2.0 uF* [0.1 - 6500.0 uF] Indstil udgangsfilterets kapacitet. Veerdien kan findes pa filtermaerkaten.

NB!
Dette er kraevet for korrekt kompensation i Flux-tilstand (par. 1-01 Motorsty-
ringsprincip)

14-57 Induktansudgangsfilter
Range: Funktion:
7.000 mH*  [0.001 - 65.000 mH] Indstil udgangsfilterets induktans. Veerdien kan findes p8 filtermaerkaten.

NB!
Dette er kraevet for korrekt kompensation i Flux-tilstand (par. 1-01 Motorsty-
ringsprincip)

3.15.8 14-7* Kompatibilitet

Denne parameter anvendes til at indstille kompatibilitet for VLT 3000, VLT 5000 til FC 300

14-72 VLT-alarmord
Option: Funktion:
[0] 0 - 4294967295 Udlaes alarmordet, der svarer til VLT 5000

14-73 VLT-advarselsord
Option: Funktion:
[0] 0 - 4294967295 Udlzes advarselsordet, der svarer til VLT 5000

14-74 VLT udvidet statusord
Range: Funktion:
0* [0 - 4294967295 ] Udlzes det udvidede statusord, der svarer til VLT 5000
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3.15.9 14-8* Optioner

14-80 Option forsynet via ekstern 24VDC

Option: Funktion:
[0] Nej Veelg Nej [0] for at bruge frekvensomformerens 24 V DC-forsyning.
[1] * Ja Veelg Ja [1], hvis optionerne forsynes fra en ekstern 24 V DC-forsyning. Indgange/udgange isoleres

galvanisk fra frekvensomformeren, ndr den betjenes fra en ekstern forsyning.

NB!
Denne parameter aendrer kun funktion ved at udfgre en effektcyklus.

14-90 Fejlniveau

Option: Funktion:

[0] * Ikke akt. Brug denne par. til tilpasning af fejiniveauer. Veer forsigtig med [0] "Ikke aktiv", da den ignorerer
alle advarsler og alarmer for den valgte kilde.

[1] Advarsel
[2] Trip
[3] Triplds

3.16 Parametre: Oplysninger om frekvensomformeren
3.16.1 15-** Apparatinfo.

Parametergruppe med oplysninger om frekvensomformeren, sdsom driftsdata, hardwarekonfiguration og softwareversioner.

3.16.2 15-0* Driftsdata

Parametergruppe indeholdende driftsdata som f.eks. driftstimer, kWt-teellere, opstarter osv.

15-00 Driftstimer

Range: Funktion:

0 h* [0 - 2147483647 h] Se hvor mange timer frekvensomformeren har kert. Vaerdien gemmes, ndr frekvensomformeren
slukkes.

Range: Funktion:

0 h* [0 - 2147483647 h] Viser, hvor mange timer, motoren har kgrt. Nulstil teelleren i par. 15-07 Nulsti/ tzeller for kerte

timer. Vaerdien gemmes, ndr frekvensomformeren slukkes.

15-02 kWh-tzller
Range: Funktion:

0 kWh* [0 - 2147483647 kWh] Registrering af motorens effektforbrug som en middelvaerdi over en time. Nulstil teelleren i
par. 15-06 Reset kWh-tzeller.

15-03 Antal indkoblinger

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Se det antal gange, frekvensomformeren har veeret startet op.
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15-04 Antal overtemperaturer

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Se det antal frekvensomformer-temperaturfejl, der er opstaet.

15-05 Antal overspaendinger
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Se antallet af overspaendinger, der har veeret pd frekvensomformeren.

15-06 Reset kWh-tzeller

Option: Funktion:

[o] * Nulstil ikke Veelg Nulstil ikke [0], hvis nulst. af kWh-teelleren ikke gnskes.

[1] Nulstil teeller Veelg Nulstil [1], og tryk p& [OK]-tasten for at nulst. kWh-teelleren (se par. 15-02 kWh-taeller).
NB!

Nulstillingen gennemfgres ved at trykke pd [OK].

15-07 Nulstil teeller for kgrte timer

Option: Funktion:
[0] * Nulstil ikke
[1] Nulstil teeller Veelg Mulstil[1], og tryk p& [OK]-tasten for at nulstille tzelleren for driftstimer (se par. 15-01 Korte

timer). Denne parameter kan ikke vaelges via den serielle port, RS 485.
Veelg Nulstil ikke [0], sdfremt nulstilling af Kgrte timer ikke gnskes.

3.16.3 15-1* Datalogindstillinger

Dataloggen muligggr kontinuerlig logging af op til 4 datakilder (par. 15-10 Logging-kilde) ved individuelle hastigheder (par. 15-11 Logging-interval). Der
benyttes en udlgserhandling (par. 15-12 Udlaserhaendelse) og et udigservindue (par. 15-14 Prover for udioser) til at starte og standse logfgringen betinget.

15-10 Logging-kilde

Array [4]
Option: Funktion:

Veelg, hvilke variabler der skal logges.
[o] * Ingen

[1472] VLT-alarmord
[1473] VLT-advarselsord
[1474] VLT udvidet statusord
[1600] Styreord

[1601] Reference [enhed]
[1602] Reference %
[1603] Statusord

[1610] Effekt [kW]

[1611] Effekt [hp]

[1612] Motorspaending
[1613] Frekvens

[1614] Motorstrgm

[1616] Moment [Nm]
[1617] Hastighed [O/MIN]
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[1618] Termisk motorbelastning
[1622] Moment [%]

[1625] Moment [Nm] hgj

[1630] DC Link-spaending

[1632] Bremseenergi /s

[1633] Bremseenergi /2 min
[1634] Kalepl.-temp.

[1635] Termisk inverterbelastning

[1650] Ekstern reference
[1651] Pulsreference

[1652] Feedback [enhed]
[1660] Digital indgang

[1662] Analog indgang 53
[1664] Analog indgang 54
[1665] Analog udgang 42 [mA]
[1666] Digital udgang [bin]
[1675] Analog indg. X30/11
[1676] Analog indg. X30/12
[1677] Analog udgang X30/8 [mA]
[1690] Alarmord

[1692] Advarselsord

[1694] Udv. statusord

[3470] MCO-alarmord 1

[3471] MCO alarmord 2

15-11 Logging-interval

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

15-12 Udlgserhandelse

Veelg udlgserhaendelse. Nar den udlgsende haendelse opstdr, anvendes et vindue til fastfrysning af loggen. Derefter vil en angivet procentdel af

preverne fgr forekomsten af udlgserhaendelsen (par. 15-14 Prover for udlgser) bevares i loggen.

Option: Funktion:
[0] * FALSK

[1] SAND

[2] Kgrer

[3] Inden for omradet
[4] P& reference

[5] Momentgraense

[6] Stregmgraense

[71 Uden for strgmomr.
[8] Under I lav

[9] Over I hgj

[10] Uden for hast.-omr.
[11] Under hastighed lav
[12] Over hastighed hgj
[13] Udenf. tilbagef.omr.
[14] Under tilbagef. lav
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[15] Over tilbagef. lav

[16] Termisk advarsel

[17] Netf. uden for omr.

[18] Reversering

[19] Advarsel

[20] Alarm (trip)

[21] Alarm (tripl&s)

[22] Sammenligner 0

[23] Sammenligner 1

[24] Sammenligner 2

[25] Sammenligner 3

[26] Logisk regel 0

[27] Logisk regel 1

[28] Logisk regel 2

[29] Logisk regel 3

[33] Digital indgang DI18

[34] Digital indgang DI19

[35] Digital indgang DI27

[36] Digital indgang DI29

[37] Digital indgang DI32

[38] Digital indgang DI33

[50] Sammenlign 4

[51] Sammenlign 5

[60] Logikregel 4

[61] Logikregel 5

Option: Funktion:
[o] * Log altid Veelg Log altid [0] for fortsat logfaring.
[1] Log 1 x v. trig.sign. Veelg Log 1 x v. trig.sign. [1] for betinget start- og stop-logging vha. par. par. 15-12 Udlegserhaen-

delse og par. par. 15-14 Prover for udloser.

15-14 Prover for udlgser

Range: Funktion:

50* [0-100] Indtast procentveerdien af samtlige prgver fgr en udlgserhaendelse, som skal bevares i loggen. Se
0gsd par. 15-12 Udlpserhaendelse og par. 15-13 Logging-tilstand.

3.16.4 15-2* Baggrundslogbog

Se op til 50 datalogbgger via array-parametrene i denne parametergruppe. For alle parametre i gruppen, er [0] de seneste data og [49] de zeldste data.
Data logges hver gang en Aaendelse forekommer (ikke at forveksle med SLC-haendelser). Haendelser er i denne sammenhaeng defineret som en aendring
pd et af folgende omrader:

1. Digital indgang

2. Digitale udgange (overvages ikke i denne softwareversion)
3. Advarselsord
4. Alarmord

5. Statusord
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6. Styreord

7. Udvidet statusord
Heendelserlogfgres med vaerdi og tidsstempel i msek. Tidsintervallet mellem to haendelser afhaenger af, hvor ofte haendelser forekommer (maksimalt en
enkelt for hver scanning). Datalogfgringen er kontinuerlig, men hvis der forekommer en alarm, gemmes loggen, og vaerdierne kan ses pé displayet. Denne

funktion er for eksempel nyttig ved udfgrelse af service efter trip. Se baggrundsloggen i denne parameter via den serielle kommunikationsport eller via
displayet.

15-20 Baggrundslogbog: Haendelse

Array [50]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Se de logfgrte haendelsestyper.

15-21 Baggrundslogbog: Vaerdi

Array [50]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Viser den logfgrte haendelses veerdi. Haendelsesvaerdierne skal fortolkes i henhold til denne tabel:
Digital indgang Decimalveerdi. Se par. 16-60 Digital indgang for at fa en
beskrivelse efter konvertering til binzer vaerdi.
Digital udgang (overvéges ikke i Decimalveerdi. Se par. 16-66 Digital udgang [bin]for at f&
denne softwareversion) en beskrivelse efter konvertering til binser vaerdi.
Advarselsord Decimalveerdi. Se par. 16-92 Advarselsord for at fa en be-
skrivelse.
Alarmord Decimalveerdi. Se par. 16-90 Alarmord for at f8 en beskri-
velse.
Statusord Decimalveerdi. Se par. 16-03 Statusord for at fa en beskri-
velse efter konvertering til binger veerdi.
Styreord Decimalveerdi. Se par. 16-00 Styreordfor at fa en beskri-
velse.
Udvidet statusord Decimalveerdi. Se par. 16-94 Udv. statusord for at fa en
beskrivelse.

15-22 Baggrundslogbog: Tid

Array [50]
Range: Funktion:
0 ms* [0 - 2147483647 ms] Viser, hvorndr den logfarte haendelse fandt sted. Tiden males i ms siden start af frekvensomfor-

meren. Maks.-veerdien svarer til ca. 24 dage, hvilket betyder, at teelleren vil genstarte pé nul efter
denne tidsperiode.

3.16.5 15-3* Alarm-log

Parametrene i denne gruppe er array-parametre, hvor der kan vises op til 10 fejllog'er. [0] er den seneste registrerede log, og [9] er den eeldste.
Fejlkoderne, vaerdierne og tidsstemplerne er tilgeengelige for samtlige optegnede data.

15-30 Fejllogbog: Fejlkode

Array [10]
Range: Funktion:
0* [0-255] Se fejlkoden, og sld betydningen op i kapitlet Fejlsggning i FC 300 Design Guide.

15-31 Alarm-log: Vaerdi

Array [10]
Range: Funktion:
0 N/A* [-32767 - 32767 N/A] Viser en ekstra beskrivelse af fejlen. Denne parameter benyttes overvejende i kombination med

alarm 38 'intern fejl'.
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15-32 Alarm-log: Klokkeslaet

Array [10]
Range: Funktion:
0s* [0 - 2147483647 s] Viser tidspunktet, hvor den optegnede haendelse opstod. Tiden méles i sekunder fra frekvensom-

formerens start.

3.16.6 15-4* Apparatident.

Parametre indeholdende skrivebeskyttede oplysninger om frekvensomformerens hardware- og softwarekonfiguration.

15-40 FC-type

Range: Funktion:

0* [0-0] Viser FC-typen. Udlaesningen er identisk med FC 300-serie effektfeltet i typekodedefinitionen, tegn
1-6.

15-41 Effektdel

Range: Funktion:
0* [0-0] Viser FC-typen. Udlzesningen er identisk med FC 300-serie effektfeltet i typekodedefinitionen, tegn
7-10.

15-42 Spaending

Range: Funktion:
0* [0-0] Viser FC-typen. Udlaesningen er identisk med FC 300-serie effektfeltet i typekodedefinitionen, tegn
11-12.

15-43 Softwareversion

Range: Funktion:
0 N/A* [0 -0 N/A] Viser den kombinerede softwareversion (eller 'pakkeversion') bestdende af effekt- og styringssoft-
ware.

15-44 Bestilt typekodestreng
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Se den typekodestreng, der kan anvendes ved genbestilling af frekvensomformeren i den oprinde-
lige konfiguration.

15-45 Faktisk typekodestreng
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser den faktiske typekodestreng.

15-46 Apparatbestillingshummer
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser det ottecifrede bestillingsnummer, der bruges til genbestilling frekvensomformeren i den op-
rindelige konfiguration.

15-47 Effektkortbestillingsnr.
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser bestillingsnummeret pd effektkortet.

15-48 LCP-id-nr.
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser identifikationsnummeret p& LCP.
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15-49 SW-id, styrekort
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser versionsnummeret pa styrekortets software.

15-50 SW-id, effektkort
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser versionsnummeret pd effektkortets software.

15-51 Apparatserienummer
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser frekvensomformerens serienummer.

15-53 Effektkortserienr.
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser serienummeret pé effektkortet.

3.16.7 15-6* Optionsident.

Denne skrivebeskyttede parametergruppe indeholder information om hardware- og softwarekonfiguration for optionerne, der er installeret i port A, B,
CO0 og C1.

15-60 Option monteret
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser den installerede optionstype.

15-61 Optionens SW-version
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Viser den installerede options softwareversion.

15-62 Optionsbestillingsnr.
Range: Funktion:
0 N/A* [0 -0 N/A] Viser bestillingsnummeret pd de installerede optioner.

15-63 Optionsserienr.
Range: Funktion:
0 N/A* [0 -0 N/A] Viser serienummeret pd den installerede option.

3.16.8 15-9* Parameterinfo

Parameterlister

15-92 Definerede parametre

Array [1000]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Viser en liste over samtlige definerede parametre i frekvensomformeren. Listen slutter med 0.
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15-93 Madificerede parametre

Array [1000]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Viser en liste over de parametre, der er blevet sendret i forhold til deres fabriksindstilling. Listen

slutter med 0. Andringer er méske ikke synlige, fgr op til 30 sekunder efter implementering.

15-99 Parameter, metadata

Array [30]
Range: Funktion:
0* [0-9999 ] Denne parameter indeholder data, der bruges af MCT10-softwarevaerktgjet.
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3.17 Parametre: Dataudleesninger
3.17.1 16-** Dataudlaesninger

Parametergruppe til dataudlaesninger, f.eks. faktiske referencer, spaendinger, styring, alarm, advarsel og statusord.

3.17.2 16-0* Generel status

Parametre til aflaesning af den generelle status, f.eks. den beregnede reference, det aktive styreord og status.

16-00 Styreord

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Viser det styreord, der sendes fra frekvensomformeren via den serielle kommunikationsport i Hex-
kode.

16-01 Reference [enhed]

Range: Funktion:

0.000 Refe- [-999999.000 - 999999.000 Refe- Viser de aktuelle referencevaerdier, der er péfgrt pd impuls- el. analogbasis i apparatet som fglge
renceFeed- renceFeedbackUnit] af konfigurationsvalget i par. 1-00 Konfigurationstilstand (Hz, Nm el. O/MIN).

backUnit*

16-02 Reference %
Range: Funktion:

0.0 %* [-200.0 - 200.0 %] Viser den totale reference. Den samlede reference er summen af digital, analog, preset, bus, fastfrys
referencer samt catch-up og slow-down.

16-03 Statusord

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Viser det statusord, der sendes fra frekvensomformeren via den serielle kommunikationsport i Hex-
kode.

16-05 Vigtigste faktiske vaerdi [%]
Range: Funktion:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Vis det to-byte-ord, der blev sendt sammen med statusordet til busmasteren for at rapportere den
primeere faktiske veerdi.

16-09 Tilpas. udlzes.

Range: Funktion:

0.00 Cu- [0.00 - 0.00 CustomReadoutUnit] Viser veerdien af den tilpassede udlaesning fra par. 0-30 Enhed for brugerdef. udleesn. til
stomRea- par. 0-32 Tilpasset udlees. maks.veerdi

doutUnit*

3.17.3 16-1* Motorstatus

Parametre til aflaesning af motorens statusvaerdier.

16-10 Effekt [kW]
Range: Funktion:

0.00 kW* [0.00 - 10000.00 kW] Viser motoreffekt i kW. Den viste veerdi beregnes pd grundlag af den faktiske motorspaending og
motorstrgmmen. Veerdien filtreres, hvilket betyder at der kan gé ca. 30 ms fra en indgangsvaerdi

aendres, til dataudlaesningsvaerdierne andres. Oplgsningen p& udlaesningsvaerdien pa fieldbussen
fremkommer i trin pd 10 W.
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16-11 Effekt [hp]
Range: Funktion:

0.00 hp* [0.00 - 10000.00 hp] Se motoreffekten i hk. Den viste veerdi beregnes pd grundlag af den faktiske motorspaending og
motorstrgmmen. Vaerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan g& ca. 30 ms fra en indgangsvaerdi
aendres, til dataudlaesningsvaerdierne aendres.

16-12 Motorspaending
Range: Funktion:

0.0 v* [0.0 - 6000.0 V] Viser motorspaendingen - en beregnet veerdi, der bruges til at styre motoren.

Range: Funktion:

0.0 Hz* [0.0 - 6500.0 Hz] Viser motorfrekvensen uden resonansdaempning.

16-14 Motorstrom
Range: Funktion:

0.00 A* [0.00 - 10000.00 A] Viser den aktuelle motorstrgm malt som en middelvaerdi, IRMS. Veerdien filtreres, hvilket betyder,
at der kan ga ca. 30 ms fra en indgangsvaerdi andres, til dataudlaesningsvaerdierne aendres.

16-15 Frekvens [%]
Range: Funktion:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Viser et to-byte-ord, som rapporterer den faktiske motorfrekvens (uden resonansdeempning) som
en procentdel (skala 0000-4000 hex) af par. 4-19 Maks. udgangsfrekvens. Indstil par. 9-16 PCD-
leesekonfiguration indeks 1 for at sende det med statusordet i stedet for MAV.

16-16 Moment [Nm]

Range: Funktion:

0.0 Nm* [-3000.0 - 3000.0 Nm] Viser den momentvaerdi, der péfgres motorakslen, med fortegn. Der er ikke fuldstaendig linearitet
mellem 160 % motorstrgm og moment i forhold til det nominelle moment. Nogle motorer leverer
mere end 160 % moment. Som fglge deraf afhaenger min.veerdien og maks.veerdien af den maks.
motorstrgm og den anvendte motor. Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan g& ca. 30 mm,
fra at en indgangsveerdi aendres, til dataudleesningsvaerdierne sendres.

16-17 Hastighed [O/MIN]
Range: Funktion:

0 RPM* [-30000 - 30000 RPM] Viser det faktiske O/MIN for motoren. Ved processtyring med dben el. lukket slgjfe estimeres mo-
toromdrejningstallet i O/MIN. I tilstande med lukket slgjfe-hastighed males motorens omdrejnings-
tal.

16-18 Termisk motorbelastning
Range: Funktion:

0 %* [0 - 100 %] Se den beregnede termiske belastning pd motoren. Udkoblingsgraensen er 100 %. Basis for bereg-

ningen er ETR-funktionen, der er valgt i par. 1-90 7ermisk motorbeskyitelse.

16-19 KTY-fglertemperatur

Range: Funktion:
0cC* [0-0C] Returnerer den faktiske temperatur p& KTY-fgleren, der er indbygget i motoren.
Se par. 1-9*.

16-20 Motorvinkel
Range: Funktion:

0* [0-65535] Viser den aktuelle encoder/resolver-vinkelforskydning i forhold til indekspositionen. Vaerdiomradet
p& 0-65535 svarer til 0-2 * pi (radianer).
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16-22 Moment [%]

Range: Funktion:
0 %* [-200 - 200 %] Den viste vaerdi er momentet i procent af det nominelle moment, med fortegn, der péfgres motor-
akslen.

16-25 Moment [Nm] hgj
Range: Funktion:

0.0 Nm* [-200000000.0 - 200000000.0 Nm] Viser den momentvaerdi, der pafgres motorakslen, med fortegn. Nogle motorer leverer mere end
g g
160 % moment. Som fglge deraf afhaenger min.vaerdien og maks.vaerdien af den maks. motorstrgm

og den anvendte motor. Denne specifikke udlaesning er blevet tilpasset, sd den kan vise hgjere
veerdier end standardudlsesningen i par. 16-16 Moment [Nm].

3.17.4 16-3* Apparatstatus

Parametre til rapportering af frekvensomformerens status.

16-30 DC Link-speending
Range: Funktion:
0 V* [0 - 10000 V] Viser en malt veerdi. Veerdien filtreres med en 30 ms tidskonstant.

16-32 Bremseenergi /s
Range: Funktion:
0.000 kw*  [0.000 - 10000.000 kW] Viser bremseeffekten, der tilfgres en ekstern bremsemodstand, udtrykt som en gjebliksvaerdi.

16-33 Bremseenergi /2 min
Range: Funktion:

0.000 kW*  [0.000 - 10000.000 kW] Viser bremseeffekten, der tilfgres til en ekstern bremsemodstand. Middeleffekten beregnes som et
gennemshit over de seneste 120 sekunder.

16-34 Kglepl.-temp.
Range: Funktion:

0cC* [0-255C] Viser frekvensomformerens kglepladetemperatur. Udkoblingsgraensen er 90 £ 5 °C, og motoren
kobler ind igen ved 60 + 5 °C.

16-35 Termisk inverterbelastning
Range: Funktion:

0 %* [0 - 100 %] Viser vekselretterens belastning i procent.

16-36 Vekselret. nom. strom

Range: Funktion:
Application [0.01 - 10000.00 A] Viser vekselretterens nominelle strgm, som skal svare til den tilsluttede motors typeskiltdata. Da-
dependent* taene bruges til beregning af moment, motorbeskyttelse osv.

16-37 Vekselret. maks. strom

Range: Funktion:
Application [0.01 - 10000.00 A] Viser vekselretterens maksimum strgm, som skal svare til den tilsluttede motors typeskiltdata. Da-
dependent* taene bruges til beregning af moment, motorbeskyttelse osv.

16-38 SL-styreenh,, tilstand
Range: Funktion:

0* [0-100] Viser tilstanden for haendelsen, der er under udfgrelse af SL-styreenheden.
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16-39 Styrekorttemp.
Range: Funktion:

0cC* [0-100 C] Viser temperaturen pd styrekortet, angivet i °C.

16-40 Logging-buffer fuld
Option: Funktion:

Viser, om logging-bufferen er fuld (se parametergruppen 15-1*). Logging-bufferen bliver aldrig fuld,
nér par. 15-13 Logging-tilstand er indstillet til Log a/tid [0].

[0] * Nej
[1] Ja

16-49 Current Fault Source

Range: Funktion:

0* [0-8] Veerdi angiver kilden til stremfejlen, herunder kortslutning, overstrgm og faseubalance (fra venstre):
1-4 Vekselretter
5-8 Reaktans

0 Ingen fejl registreret

3.17.5 16-5* Ref. & feedb.

Parametre til rapportering af reference- og feedbackindgangssignaler.

16-50 Ekstern reference

Range: Funktion:
0.0* [-200.0 - 200.0 ] Viser den samlede referencesum af digital, analog, preset, bus, fastfrosset reference, catch-up og
slow-down.

16-51 Pulsreference
Range: Funktion:

0.0* [-200.0 - 200.0 ] Viser referencevaerdien fra de(n) programmerede digitale indgang(e). Udlaesningen kan ogsd af-
spejle impulserne fra en trinvis encoder.

16-52 Feedback [enhed]

Range: Funktion:

0.000 Refe- [-999999.999 - 999999.999 Refe- Viser den feedbackenhed, der skyldes valg af enhed og skalering i par. 3-00 Referenceomrédde,
renceFeed- renceFeedbackUnit] par. 3-01 Reference-/feedback-enhed, par. 3-02 Minimumreference og par. 3-03 Maksimumrefe-
backUnit* rence.

16-53 Digi pot-reference
Range: Funktion:
0.00* [-200.00 - 200.00 ] Viser det digitale potentiometers bidrag til den faktiske reference.

3.17.6 16-6* Indgange & udgange

Parametre til rapportering af digitale og analoge IO-porte.
16-60 Digital indgang
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 1023 N/A] Viser signaltilstandene fra de aktive digitale indgange. Eksempel: Indgang 18 svarer til bit nr. 5,
"0"=intet signal, "1"- signal tilsluttet. Bit 6 virker p& den modsatte m&de, aktiv = "0", ikke aktiv =

"1" (sikker standsningsindgang).
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Bit 0 Digital indgang, klemme 33

Bit 1 Digital indgang, klemme 32

Bit 2 Digital indgang, klemme 29

Bit 3 Digital indgang, klemme 27

Bit 4 Digital indgang, klemme 19

Bit 5 Digital indgang, klemme 18

Bit 6 Digital indgang, klemme 37

Bit 7 Digital indgang GP I/O-klemme X30/4
Bit 8 Digital indgang GP I/O-klemme X30/3
Bit 9 Digital indgang GP I/O-klemme X30/2
Bit 10-63 Reserveret til fremtidige klemmer

00000000000000000
tDI T-33
DI T-32
DI T-29

DI T-27
DI T-19
DI T-18
DI T-37
DI X30/4
DI X30/3
DI X30/2
DI X46/13
DI X46/11
DI X46/9
DI X46/7
DI X46/5
DI X46/3
DI X46/1

130BA894.10

16-61 Klemme 53, koblingsindstilling

Option: Funktion:
Viser indstillingen for indgangsklemme 53. Strgm = 0; Spaending = 1.
[0] * Strgm
[1] Spaending
[2] Pt 1000 [°C]
[3] Pt 1000 [°F]
[4] Ni 1000 [°C]
[5] Ni 1000 [°F]

16-62 Analog indgang 53
Range: Funktion:
0.000* [-20.000 - 20.000 ] Viser den faktiske veerdi pd indgang 53.

16-63 Klemme 54, koblingsindstilling
Option: Funktion:
Viser indstillingen for indgangsklemme 54. Strgm = 0; Spaending = 1.

[0]1* Strgm

[1] Spaending
[2] Pt 1000 [°C]
[3] Pt 1000 [°F]
[4] Ni 1000 [°C]
[5] Ni 1000 [°F]
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16-64 Analog indgang 54
Range: Funktion:
0.000* [-20.000 - 20.000 ] Viser den faktiske veerdi pd indgang 54.

16-65 Analog udgang 42 [mA]

Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 30.000 ] Viser den faktiske veerdi p& udgang 42 i mA. Den viste veerdi afspejler valget i par. 6-50 Klemme
42, udgang.

16-66 Digital udgang [bin]
Range: Funktion:

0* [0-15] Viser den binzere veerdi for alle digitale udgange.

16-67 Pulsindgang #29 [Hz]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 130000 N/A] Se den faktisk frekvensrate pad klemme 29.

16-68 Frekvensindgang #33 [Hz]
Range: Funktion:

0* [0 - 130000 ] Viser den faktiske veerdi for den frekvens, der p&fgres klemme 33 som pulsindgangssignal.

16-69 Pulsudgang #27 [Hz]
Range: Funktion:
0* [0 - 40000 ] Vis den faktiske veerdi for pulser, der péfgres p& klemme 27 i digital udgangstilstand.

16-70 Pulsudgang #29 [Hz]
Range: Funktion:

0* [0 - 40000 ] Viser den faktiske veerdi for impulser p& klemme 29 i digital udgangstilstand.
Denne parameter findes kun i FC 302.

16-71 Relaeudgang [bin]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 511 N/A] Viser indstillingerne for samtlige relzeer.

Udlaesningsvalg [P16-71]:
Releeudgang [bin]: 00000 bin

OptionB-kort relze 09

OptionB-kort relze 08

OptionB-kort relae 07

Effektkort rela 02

Effektkort relae 01
130BA195.10

16-72 Teeller A
Range: Funktion:
0* [-2147483648 - 2147483647 ] Se den nuveerende veerdi for Teeller A. Teellere er nyttige som sammenligneroperand, se

par. 13-10 Sammenligner, operand.
Veerdien kan nulstilles eller sendres enten via digitale indgange (parametergruppe 5-1*) eller ved
hjeelp af en SLC-handling (par. 13-52 SL styreenh.-handling).
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16-73 Teeller B
Range: Funktion:

0* [-2147483648 - 2147483647 ] Se den nuveerende veerdi for Teeller B. Teellere er nyttige som sammenligneroperand
(par. 13-10 Sammenligner, operand).
Veerdien kan nulstilles eller sendres enten via digitale indgange (parametergruppe 5-1*) eller ved
hjeelp af en SLC-handling (par. 13-52 SL styreenh.-handling).

16-74 Prec. stop-tzller

Range: Funktion:
0* [0 - 2147483647 ] Returnerer den aktuelle teellerveerdi for praecist stop-teelleren (par. 1-84 Taellerveerdi for praecist
stop).

16-75 Analog indg. X30/11
Range: Funktion:
0.000 N/A* [-20.000 - 20.000 N/A] Vis den faktiske veerdi pd indgang X30/11 af MCB 101.

16-76 Analog indg. X30/12
Range: Funktion:
0.000 N/A*  [-20.000 - 20.000 N/A] Se den faktiske veerdi pd indgang X30/12 MCB 101.

16-77 Analog udgang X30/8 [mA]
Range: Funktion:
0.000 N/A*  [0.000 - 30.000 N/A] Viser den faktiske vaerdi pd udgang X30/8 i mA.

16-78 Analog udg. X45/1 [mA]

Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 30.000 ] Vis den faktiske veerdi pd udgang X45/1. Den viste veerdi afspejler valget i par. 6-70 Klemme X45/1
udgang.

16-79 Analog udg. X45/3 [mA]

Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 30.000 ] Viser den faktiske veerdi pd udgang X45/3. Den viste veerdi afspejler valget i par. 6-80 Klemme
X45/3 udgang.

3.17.7 16-8* Fieldbus & FC-port

16-80 Fieldbus, CTW 1
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Viser to-byte-styreordet (CTW), der er modtaget fra busmasteren. Fortolkningen af styreordet af-
haenger af den installerede fieldbus-option og styreordsprofilen, der er valgt i par. 8-10 Styreprofil.
Yderligere oplysninger findes i fieldbus-manualen.

16-82 Fieldbus-REF. 1

Range: Funktion:
0 N/A* [-200 - 200 N/A] Viser det to-byte-ord, der er sendt sammen med styreordet fra busmasteren for at indstille refe-
renceveaerdien.

Yderligere oplysninger findes i fieldbus-manualen.
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16-84 Komm.-optionsstatusord
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Se det udvidede fieldbus-komm.-optionsstatusord.
Yderligere oplysninger findes i fieldbus-manualen.

16-85 FC-port, CTW 1

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Viser to-byte-styreordet (CTW), der er modtaget fra busmasteren. Fortolkningen af styreordet af-
haenger af den installerede fieldbus-option og den valgte styreordsprofil, valgt i par. 8-10 Styre-
profil.

16-86 FC-port, REF 1
Range: Funktion:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Viser to-byte-statusordet (STW), der er sendkt til busmasteren. Fortolkningen af statusordet afhaen-
ger af den installerede fieldbusoption og styreordsprofilen, der er valgt i par. 8-10 Styreprofil.

3.17.8 16-9* Diagn.udlaesninger

Parametre, der viser alarm-, advarsels- og udvidede statusord.

16-90 Alarmord
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Viser det alarmord, som er sendt via den serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-91 Alarmord 2
Range: Funktion:

0* [0 - 4294967295 ] Viser det alarmord, som er sendt via den serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-92 Advarselsord
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Viser det advarselsord, der er sendt via den serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-93 Advarselsord 2
Range: Funktion:
0* [0 - 4294967295 ] Viser det advarselsord, der er sendt via den serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-94 Udv. statusord
Range: Funktion:

0* [0 - 4294967295 ] Returnerer det udvidede advarselsord, der er sendt via den serielle kommunikationsport i Hex-kode.
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3.18 Parametre: Encoderindgang
3.18.1 17-** Motorfeedb. option

Yderligere parametre til konfiguration af encoder- (MCB102) el. resolver-feedback-optionen (MCB103).

3.18.2 17-1* Trinv. encoder graenseflade

Parametre i denne gruppe konfigurerer MCB102-optionens trinvise greenseflade. Bemaerk, at bdde den trinvise og den absolutte graenseflade er aktive
samtidig.

17-10 Signaltype

Veelg den trinvise sportype (A/B-kanaler) i den benyttede encoder. Find informationen pd encoderens datablad.
Veelg Ingen [0], hvis feedback-fgleren kun er en absolut encoder.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

Option: Funktion:
[0] Ingen

[1] * TTL (5V, RS422)

[2] Sinusformet 1Vpp

17-11 Oplgsning (PPR)
Range: Funktion:

1024* [10 - 10000 ] Indtast oplgsningen p& det trinvise spor, dvs. antallet af pulser el. perioder pr. omdrejning.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang.

3.18.3 17-2* Absolut encoder graenseflade

Parametre i denne gruppe konfigurerer MCB102-optionens absolutte graenseflade. Bemaerk, at b&de den trinvise og den absolutte graenseflade er aktive
samtidig.
17-20 Valg af protokol

Veelg HIPERFACE [1], hvis encoderen kun er absolut.
Veelg Ingen [0], hvis feedback-fgleren kun er en trinvis encoder.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Option: Funktion:
[0] * Ingen

[1] HIPERFACE

[2] EnDat

[4] SSI

17-21 Oplgsning (positioner/omdr.)

Veelg den absolutte encoders oplgsning, dvs. det antal gange, der skal taelles pr omdrejning.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren er i gang. Vaerdien afhaenger af indstillingen i par. 17-20 Valg af protokol.
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

17-24 SSI-dataleengde

Range: Funktion:
13* [13-25] Indstil antallet af bit for SSI-telegrammet. Vaelg 13 bit for singleturn-encoder og 25 bit for multiturn-
encoder.
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17-25 Clockfrekvens
Range: Funktion:
Application [Application dependant]

dependent*

17-26 SSI-dataformat

Option: Funktion:
[0] * Gray-kode
[1] Binzer kode Set the data format of the SSI data. Veaelg mellem Gray-format og binzert format.

17-34 HIPERFACE-baud-hastighed

Veelg baud-hastigheden for den monterede encoder.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer. Denne parameter er kun tilgaengelig ndr par. 17-20 Valg af protokol er indstillet til HIPERFACE

(11

Option: Funktion:
[0] 600

[1] 1200

[2] 2400

[3] 4800

[4] * 9600

[5] 19200

[6] 38400

3.18.4 17-5* Resolvergraenseflade

Parametergruppe 17-5* anvendes til indstilling af parametre til MCB 103-resolveroptionen.
Typisk anvendes resolverfeedback som motorfeedback fra permanente magnetmotorer med par. 1-01 Motorstyringsprincip, indstillet til flux med motor-

feedback.
Resolverparametre kan ikke justeres, ndr motoren kgrer.
17-50 Poler
Range: Funktion:
2% [2-2] Indstil antallet af motorpoler pd resolveren.

Veerdien fremgdr af dataark for resolvere.

17-51 Indgangsspaen.
Range: Funktion:

7.0 V¥ [2.0-8.0V] Indstil indgangsspaendingen til resolveren. Spaendingen angives som en RMS-vaerdi.
Veerdien fremgér af dataark for resolvere

17-52 Indgangsfrekvens
Range: Funktion:

10.0 kHz*  [2.0 - 15.0 kHz] Indstil indgangsfrekvensen til resolveren.
Veerdien fremg@r af dataark for resolvere.

17-53 Transformationsforh.
Range: Funktion:
0.5* [0.1-1.1] Indstil transformationsforholdet for resolveren.

Transformationsforholdet er:

Yud

T LA
forhold [ Ind
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Veerdien fremgér af dataark for resolvere.

17-59 Resolver-graenseflade

Aktiver MCB 103-resolveroptionen, ndr resolverparametrene er valgt.
For at undgé skade pé resolvere, skal par. 17-50 Poler— par. 17-53 Transformationsforh. justeres, for denne parameter aktiveres.

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret

3.18.5 17-6* Overvagning og applikation

Denne parametergruppe veelger yderligere funktioner, ndr MCB 102-encoderoption eller MCB 103-resolveroption er monteret i optionsport B som ha-
stighedsfeedback.
Overvagnings- og applikationsparametre kan ikke justeres, ndr motoren karer.

17-60 Feedbackretning

Skift den registrerede encoderomdrejningsretning uden at eendre pé ledningerne til encoderen.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Option: Funktion:
[0] * Med uret
[1] Mod uret

17-61 Feedbacksignalovervagning

Veelg, hvordan frekvensomformeren skal reagere, hvis der opdages en encodersignalfejl.
Encoderfunktionen i par. 17-61 Feedbacksignalovervdgning er en elektrisk kontrol af hardwarekredslgbet i encodersystemet.

Option: Funktion:
[0] Deaktiveret

[1]* Advarsel

[2] Trip

[3] Jog

[4] Fastfrys udgang
[5] Maks. hast.

[6] Skift til dben slgjfe
[7] Veelg opsaetn. 1
[8] Veelg opsaetn. 2
[9] Veelg opseetn. 3
[10] Veelg opsaetn. 4
[11] stop & trip
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3.19 Parametre: Dataudlaesning 2

18-90 Process PID-fejl

Range: Funktion:
0.0 %* [-200.0 - 200.0 %]

18-91 Process PID-udgang

Range: Funktion:
0.0 %* [-200.0 - 200.0 %]

18-92 Process PID-bgjleudgang

Range: Funktion:
0.0 %* [-200.0 - 200.0 %]

18-93 Process PID-forst.skaleringsudg.

Range: Funktion:
0.0 %* [-200.0 - 200.0 %]

3.20 Parametre: 30-** Specialfunktioner
3.20.1 30-0* Wobble-funktion

Wobble-funktionen bruges primaert til applikationer til opvikling af syntetisk garn. Wobble-optionen skal installeres i den frekvensomformer, der styrer
krydsfrekvensomformeren. Krydsfrekvensomformeren flytter garnet frem og tilbage i et rudeformet mgnster hen over overfladen pd garnspolen. Dette
mgnster skal aendres for at undgd, at garnet hober sig op pd de samme steder pd overfladen. Wobble-optionen kan opnd dette ved konstant at aendre
krydsningshastigheden i en programmerbar cyklus. Wobble-funktionen skabes ved at laegge en deltafrekvens oven pd en centerfrekvens. Et hurtigt
frekvensspring kan inkluderes for at kompensere for inerti i systemet. Optionen indeholder et usystematisk wobble-forhold, der er specielt egnet til
elastiske garnapplikationer.

Frequency | ‘ Par. 30-07: WOBB TIME
iHz] B

Par. 30-06: JUMP TIME
R

‘ Par. 30-04 [Hz]: JUMP FREQ
Par. 30-09 [%]: JUMP FREQ

Par. 30-01 [Hz]: DELTA FREQ.
Par. 30-02 [%]: DELTA FREQ.

(Par. 30-03) ‘
I
Par. 30-01 [Hz]
Par. 30-02 [%] Par. 30-09: RANDOM FUNC
(Par. 30-03:) " "Par 30-11: RANDOM MAX
CENTER FREQ Par. 30-*1: RAMP UP Par 30-12: RANDOM MIN
—~=—Tpown 4>‘<7 Top ——— ==
Par. 30-10: (RATIO Ty / Toown) °
Par. 30-08: (INDEPENDENT UP and DOWN) g
g
2

Time [s]

30-00 Wobbletilstand
Option: Funktion:

Standardhastigheden i dben slgjfe-tilstand i par. 1-00 udvides med en wobble-funktion. I denne
parameter er det muligt at veelge, hvilken metode der skal anvendes til wobbleren. Frekvenspara-
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metre kan indst. som absolutte veerdier (direkte frekvenser) eller som relative veerdier (procentdel
af andre parametre). Wobble-cyklustiden kan indstilles som en absolut vaerdi eller som uafhaengige
op- og nedtider. Ved anvendelse af en absolut cyklustid konfigureres op- og nedtiderne gennem
wobble-forholdet.

[0] * Abs. frekv. abs. tid
[1] Abs. Frekv. o/n-tid
[2] Rel. frekv. abs. tid
[3] Rel. Frekv. op/ned-tid
l Denne parameter kan indstilles, mens motoren kgrer.

NB!
Indstillingen af "Midterfrekvens" finder sted via de normale referenceh8ndteringsparametre, 3-1*

30-01 Wobbledeltafrekvens [Hz]
Range: Funktion:

5.0 Hz* [0.0 - 25.0 HZ] Deltafrekvensen bestemmer stgrrelsen pd wobble-frekvensen. Deltafrekvensen ligger oven pd mid-
terfrekvensen. Par. 30-01 veelger b&de den positive og negative deltafrekvens. Indstillingen af par.
30-01 md derfor ikke vaere hgjere end indstillingen af midterfrekvensen. Den indledende rampetid
fra stilstand, indtil wobble-sekvensen kgrer, bestemmes af par. 3-1*.

30-02 Wobbledeltafrekvens [%]

Range: Funktion:

25 %* [0 - 100 %] Deltafrekvensen kan ogsd udtrykkes som en procentdel af midterfrekvensen og kan derfor veere
Maks. 100 %. Funktionen er den samme som for par. 30-01.

30-03 Wobbledeltafrekv. skaleringsres.

Option: Funktion:
Veelg hvilken frekvensomformer., der skal anvendes til skalering af deltafrekvensindstillinger.
[o] * Ingen funktion
[1] Analog indgang 53
[2] Analog indgang 54
[3] Frekvensindgang 29 Kun FC 302
[4] Frekvensindgang 33
[7] Analog indg. X30/11
[8] Analog indg. X30/12
30-04 Wobblespringfrekvens [Hz]
Range: Funktion:
0.0 Hz* [Application dependant] Springfrekvensen anvendes til at kompensere for inerti i krydsningssystemet. Hvis et spring i ud-

gangsfrekvensen er kraevet gverst og nederst i wobble-sekvensen, indstilles frekvensspringet i den-
ne parameter. Hvis krydsningssystemet har en meget hgit inerti, kan en hgj springfrekvens skabe
en momentgraenseadvarsel eller trip (advarsel/alarm 12) eller en overspaendingsadvarsel eller trip
(advarsel/alarm 7). Denne parameter kan kun aendres i stop-tilstand.
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30-05 Wobblespringfrekvensen [%]
Range: Funktion:

0 %* [0 - 100 %] Springfrekvensen kan ogsd udtrykkes som en procentdel af midterfrekvensen. Funktionen er den
samme som for par. 30-04.

30-06 Wobblespringtid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

30-07 Wobblesekvenstid

Range: Funktion:
10.0 s* [1.0 - 1000.0 s] Denne parameter bestemmer wobble-sekvensperioden. Denne parameter kan kun aendres i stop-
tilstand.

Wobbletid = top + tned

30-08 Wobble op-/ned-tid
Range: Funktion:
5.0 s* [0.1 - 1000.0 s] Definer individuelle op- og nedtider for hver wobble-cyklus.

30-09 Wobble vilkdrlig funktion

Option: Funktion:
[0] * Ikke aktiv
[1] Aktiv

30-10 Wobbleforh.
Range: Funktion:

1.0* [Application dependant] Hvis forholdet 0,1 er valgt: tned er 10 gange stgrre end top.
Hvis forholdet 10 er valgt: top er 10 gange stgrre end tned.

30-11 Wobble vilkdrlig maks.forh.
Range: Funktion:
10.0* [Application dependant] Indtast det maks. tilladte wobble-forhold.

30-12 Wobble vilkarlig min.forh.
Range: Funktion:
0.1* [Application dependant] Indtast det min. tilladte wobble-forhold.

30-19 Wobbledeltafrekv. skalering
Range: Funktion:

0.0 Hz* [0.0 - 1000.0 Hz] Udlzesningsparameter Se den faktuelle wobble-deltafrekvens efter anvendelse af skalering.

3.20.2 30-8* Kompatibilitet

30-80 d-akseinduktans (Ld)
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*
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30-81 Bremsemodst. (ohm)

Range: Funktion:

Application [Application dependant]

dependent*

Range: Funktion:

Application  [0.0000 - 1.0000 ] Indtast proportionalforsteerkningen for hastighedsstyringen. Ved hgj forstaerkning opnas hurtig sty-
dependent* ring. Hvis forstaerkningen er for kraftig, kan processen imidlertid blive ustabil.

30-84 Process PID-proportionalforst.
Range: Funktion:

0.100* [0.000 - 10.000 ] Indtast processtyringens proportionalforstaerkning. Ved hgj forstaerkning opnds hurtig styring. Hvis
forsteerkningen er for kraftig, kan processen imidlertid blive ustabil.
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4 Parameterlister

4.1 Parameterlister

FC-serien

Alle = gyldig for FC 301 og FC 302-serien
01 = kun gyldig for FC 301

02 = kun gyldig for FC 302

AEndringer under driften:

"SAND" betyder, at parameteren kan aendres, mens frekvensomformeren er i drift, og "FALSK" betyder, at den skal standses, fgr a&endringen kan foretages.

4-opseetning

"All set-up" (Alle opszetninger): Parameteren kan indstilles individuelt for hver af de fire opseaetninger, dvs. en enkelt parameter kan have fire forskellige
dataveerdier.

"1-opsaetning": Dataveerdien er den samme i alle opsaetninger.

Konverteringsindeks
Tallet refererer til et konverteringstal, som skal anvendes, ndr der skrives eller laeses med en frekvensomformer.

Konverterings- | 100 | 67 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0 ‘ -1 2 ‘ -3 ‘ -4 ‘ 5 6
indeks

Konverterings- ‘ 1 ‘ 1/60 ‘ 1000000 ‘ 100000 ‘ 10000 ‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0,1 ‘ 0,01 ‘ 0,001 ‘ 0,0001 ‘0,00001‘ 0,000001
faktor

Datatype Beskrivelse Type

2 Heltal 8 Int8

3 Heltal 16 Int16

4 Heltal 32 Int32

5 Uden fortegn 8 Uint8

6 Uden fortegn 16 Uint16

7 Uden fortegn 32 Uint32

9 Synlig streng VisStr

33 Normaliseret veerdi, 2 byte N2

35 Bitsekvens med 16 booleske variabler V2

54 Tidsforskel u. dato TimD
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4.1.1 0-** Betjening/display

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
0-0* Basisindstillinger
0-01 Sprog [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Motorhastighedsenhed [0] O/MIN 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 Regionale indstillinger [0] International 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Driftstilstand ved start (hand) [1] Tvangsstop, ref=gl. All set-ups TRUE - Uint8
0-1* Driftsopsaetning
0-10 Aktiv opsaetning [1] Opseet. 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Rediger opsaetning [1] Opsaet. 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 Denne opszetning knyttet til [0] Ikke sammenkaedet All set-ups FALSE - Uint8
0-13  Udlaesning: Sammenkaedede opsaetn. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Udlzesning: Rediger opsaetninger / kanal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* LCP-display
0-20 Displaylinje 1,1, lille 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Displaylinje 1,2, lille 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Displaylinje 1,3, lille 1610 All set-ups TRUE = Uint16
0-23 Displaylinje 2, stor 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Displaylinje 3, stor 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Min personlige menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Tilpas. LCP-udlaesn.
0-30 Enhed for brugerdef. udlaesn. [0] Ingen All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Min.-veerdi f. brugerdef. udlaesning 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32  Maks.-veerdi for brugerdef. udl. 100.00 CustomReadoutUnit  All set-ups TRUE -2 Int32
0-4* LCP-tastatur
0-40 [Hand on]-tast p& LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off]-tast p& LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [Auto on] tast p& LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-43  [Reset]-tast pd LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopier/Gem
0-50 LCP-kopi [0] Ingen kopi All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Opseetningskopi [0] Ingen kopi All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Adgangskode
0-60 Hovedmenu-adgangskode 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode [0] Fuld adgang 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Kvikmenuadgangskode 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Adgang til kvikmenu uden adgangskode [0] Fuld adgang 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 Bus Password Access 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

210 MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide

Danfiss

4.1.2 1-** Belastning/Motor

4 Parameterlister

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
1-0* Gen. indstillinger
1-00 Konfigurationstilstand null All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Motorstyringsprincip null All set-ups FALSE - Uint8
1-02  Flux-motorfeedbackkilde [1] 24 V-encoder All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 Momentkarakteristikker [0] Konstant moment All set-ups TRUE - Uint8
1-04 Overbelastningstilstand [0] Hgjt moment All set-ups FALSE - Uint8
1-05 Lokal konfigurationstilstand [2] Som tilst.-par. 1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-1* Motorvalg
1-10  Motorkonstruktion [0] Asynkron All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Motordata
1-20 Motoreffekt [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21  Motoreffekt [HK] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22  Motorspaending ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 uint16
1-23  Motorfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24  Motorstrgm ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Nominel motorhastighed ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26  Kont. nominelt motormoment ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29  Automatisk motortilpasning (AMA) [0] Ikke aktiv All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Av. motordata
1-30 Statormodstand (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31  Ankermodstand (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33  Statorleekreaktans (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34  Ankerleekreaktans (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Hovedreaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  Jerntabsmodstand (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 d-akseinduktans (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-39  Motorpoler ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 Modelektromot.kraft v. 1000 O/MIN ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41  Motorvinkelforskydning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Intl6
1-5* Belast.-uafh. indst.
1-50 Motormagnetisering ved stilstand 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51  Min. hast. v. normal magnet. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52  Min. hast. v. normal magnet. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53  Modelskiftefrekvens ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-55  U/f-karakteristik - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56  U/f-karakteristik - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint1l6
1-6* Belastn.-afh. indstilling
1-60 Belastningskomp. ved lav hastighed 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 Belastningskomp. ved hgj hast. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62  Slipkompensering ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63  Slipkompenseringstidskonstant ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 Resonansdaempning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Resonansdaemp.tidskonstant 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66  Min. strgm ved lav hastighed 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint8
1-67 Belastningstype [0] Passiv belastning All set-ups X TRUE - Uint8
1-68  Minimuminerti ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69  Maksimuminerti ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Startjusteringer
1-71  Startforsink. 0.0s All set-ups TRUE =il Uint8
1-72  Startfunktion [2] Frilgb/forsink.-tid All set-ups TRUE - Uint8
1-73  Indk. pd rot. mot. [0] Disabled All set-ups FALSE - Uint8
1-74  Starthastighed [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 Starthastighed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76  Startstrgm 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Stopjusteringer
1-80  Funktion ved stop [0] Frilgb All set-ups TRUE - Uint8
1-81  Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82  Min.-hastighed for funktion ved stop [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83  Preecis stopfunktion [0] Praecist rampestop All set-ups FALSE - Uint8
1-84 Teellerveerdi for praecist stop 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 Hast.komp.fors. ved praec. stop 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Motortemperatur
1-90 Termisk motorbeskyttelse [0] Ingen beskyttelse All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Ekstern motorventilator [0] Nej All set-ups TRUE - Uint16
1-93 Termistorindgang [0] Ingen All set-ups TRUE = Uint8
1-95 KTY-fglertype [0] KTY-fgler 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96  KTY-termistorressource [0] Ingen All set-ups X TRUE - Uint8
1-97  KTY-greenseniveau 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
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Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-
deks

2-0* DC-bremse
2-00 DC-holdestrgm 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 DC-bremsestrgm 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02  DC-bremseholdetid 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 DC-bremseindkoblingshast. [omdr./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 DC-bremseindkoblingshast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 Maximum Reference MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-1* Bremseenergifunkt.
2-10 Bremsefunktion null All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Bremsemodstand (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12  Bremseeffektgraense (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13  Bremseeffektovervdgning [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
2-15 Bremsekontrol [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
2-16  AC-bremsemaks. strgm 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17  Overspaendingsstyring [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
2-18 Brake Check Condition [0] At Power Up All set-ups TRUE - Uint8
2-2* Mekanisk bremse
2-20 Bremsefriggrelsesstrgm ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 Bremseaktiveringshast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22  Bremseaktiveringshast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23  Bremseaktiveringsforsinkelse 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24  Stop Delay 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 Brake Release Time 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 Torque Ref 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 Torque Ramp Time 0.2s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 Gain Boost Factor 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
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Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
3-0* Referencegraenser
3-00 Referenceomrdde null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 Reference-/feedback-enhed null All set-ups TRUE = Uint8
3-02  Minimumreference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Maksimumreference ExpressionLimit All set-ups TRUE =3} Int32
3-04 Referencefunktion [0] Sum All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referencer
3-10 Preset-reference 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Jog-hastighed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12  Catch up/slow down 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 Referencested [0] Keedet til hand / auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 Preset relativ reference 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Referenceressource 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Referenceressource 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Referenceressource 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 Relativ skalering, referenceressource [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
3-19 Jog-hastighed [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampe 1
3-40 Rampe 1, type [0] Linezer All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Rampe 1, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 Rampe 1 S-rampeforhold ved acc.-start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 Rampe 1 S-rampeforhold ved acc.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 Rampl S-rampfh v.dec.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 Rampe 1 S-rampeforhold ved decel.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Rampe 2
3-50 Rampe 2, type [0] Lineaer All set-ups TRUE - Uint8
3-51 Rampe 2, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  Rampe 2, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 Rampe 2 S-rampeforhold ved acc.-start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 Rampe 2 S-rampeforhold ved acc.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 Ramp2 S-rampfh v.dec.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 Rampe 2 S-rampeforhold ved decel.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Rampe 3
3-60 Rampe 3, type [0] Lineger All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Rampe 3, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 Rampe 3, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 Rampe 3 S-rampeforhold ved acc.-start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 Rampe 3 S-rampeforhold ved acc.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 Ramp3 S-rampfh v.dec.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 Rampe 3 S-rampeforhold ved decel.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Rampe 4
3-70 Rampe 4, type [0] Lineaer All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Rampe 4, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72  Rampe 4, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 Rampe 4 S-rampeforhold ved acc.-start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76  Rampe 4 S-rampeforhold ved acc.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 Ramp4 S-rampfh v.dec.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 Rampe 4 S-rampeforhold ved decel.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* Andre ramper
3-80 Jog-rampetid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Kvikstop rampetid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 Quick Stop Ramp Type [0] Lineger All set-ups TRUE - Uint8
3-83 Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-84 Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Digitalt pot.-meter
3-90 Trinstgrrelse 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Rampetid 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 Effektretablering [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
3-93 Maksimumgraense 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 Minimumgraense -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 Rampeforsinkelse ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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4.1.5 4-** Greenser/advarsler

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-
deks
4-1* Motorgraenser
4-10 Motorhastighedsretning null All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  Motorhastighed, lav graense [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 Motorhastighed, hgj graense [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14  Motorhastighed, hgj graense [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 Momentgraense for motordrift ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 Momentgraense for generatordrift 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 Strgmgraense ExpressionLimit All set-ups TRUE =il Uint32
4-19 Maks. udgangsfrekvens 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Graensefakt.
4-20 Momentgraensefaktorkilde [0] Ingen funkt All set-ups TRUE - Uint8
4-21 Hastighedsgraensefaktorkilde [0] Ingen funkt All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Overv., motor-fb.
4-30 Motorfeedbacktabfunktion [2] Trip All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Motorfeedbackhastighedsfejl 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 Timeout for motorfeedbacktab 0.05s All set-ups TRUE =) Uint16
4-34  Tracking Error Function [0] Disable All set-ups TRUE - Uint8
4-35 Tracking Error 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36  Tracking Error Timeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 Tracking Error Ramping 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 Tracking Error Ramping Timeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 Tracking Error After Ramping Timeout 5.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Just.-advarsler
4-50 Advarsel, strgm lav 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51  Advarsel, strgm hgj ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52  Advarsel, hastighed lav 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53  Advarsel, hastighed hgj (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54  Advarsel, reference lav -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55  Advarsel, reference hgj 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Reference-
4-56 Advarsel, feedback lav FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57  Advarsel, feedback hgj backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Manglende motorfasefunktion null All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Hastighedsbypass
4-60 Bypass-hastighed fra [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Bypass-hastighed fra [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 Bypass-hastighed til [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 Bypass-hastighed til [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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4.1.6 5-** Digital ind-/udgang

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-
deks

5-0* Digital I/O-tilstand
5-00 Digital I/O-tilstand [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Klemme 27, tilstand [0] Indgang All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Klemme 29, tilstand [0] Indgang All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digitale indgange
5-10 Klemme 18, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Klemme 19, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-12  Klemme 27, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Klemme 29, digital indgang null All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 Klemme 32, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Klemme 33, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 Klemme X30/2, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 Klemme X30/3, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 Klemme X30/4, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Terminal 37 Safe Stop [1] Safe Stop Alarm 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 Terminal X46/1 Digital Input [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-21 Terminal X46/3 Digital Input [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-22  Terminal X46/5 Digital Input [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-23 Terminal X46/7 Digital Input [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-24 Terminal X46/9 Digital Input [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-25 Terminal X46/11 Digital Input [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-26  Terminal X46/13 Digital Input [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitale udgange
5-30 Klemme 27, digital udgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Klemme 29, digital udgang null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32  Klem X30/6, digi ud (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-33 Klem X30/7 digi udg (MCB 101) null All set-ups TRUE = Uint8
5-4* Relaeer
5-40 Funktionsrelae null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 ON-forsinkelse, relee 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42  OFF-forsinkelse, rele 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulsindgang
5-50 KI. 29 lav frekvens 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51  KI. 29 hgj frekvens 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32

0.000 ReferenceFeedback-
5-52 Kl 29 lav ref/feedb.-veerdi Unit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53  KI. 29 hgj ref/feedb.-vaerdi ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54  Pulsfiltertidskonstant #29 100 ms All set-ups X FALSE =3} uint16
5-55 KI. 33 lav frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 KI. 33 hgj frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

0.000 ReferenceFeedback-
5-57 KI. 33 lav ref/feedb.-veerdi Unit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 KI. 33 hgj ref/feedb.-vaerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Pulsfiltertidskonstant #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulsudgang
5-60 Klemme 27, pulsudgangsvariabel null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 Pulsudgang, maks. frekv. #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel null All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 Pulsudgang, maks. frekv. #29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 Pulsudgang, maks. frekv. #X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* 24V koderindgang
5-70 Klemme 32/33 Pulser pr. omdrejning 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 Klemme 32/33, koderretning [0] Med uret All set-ups FALSE - Uint8
5-9* Busstyret
5-90 Digital & relaebusstyring 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 Pulsudgang #27, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 Pulsudgang #27, timeout forudindstillet 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 Pulsudgang #29, busstyring 0.00 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 Pulsudgang #29, timeout forudindstillet 0.00 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 Pulse Out #X30/6 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 Pulse Out #X30/6 Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint1l6
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Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
6-0* Analog I/O-tilstand
6-00 Live zero, timeoutperiode 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Live zero, timeoutfunktion [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analog indgang 1
6-10 Klemme 53, lav spaending 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 Klemme 53, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 Klemme 53, lav strgm 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13  Klemme 53, hgj strgm 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 Klemme 53, filtertidskonstant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Analog indgang 2
6-20 Klemme 54, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 Klemme 54, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Klemme 54, lav strgm 0.14 mA All set-ups TRUE =5 Int16
6-23 Klemme 54, hgj strgm 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-vaerdi 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-vaerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26  Klemme 54, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Analog indgang 3
6-30 Klemme X30/11, lav spaending 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Klemme X30/11, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 KI. X30/11 lav ref./feedb.- veerdi 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 KI. X30/11 hgj ref./feedb.- veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36  KI. X30/11, filtertidskonstant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Analog indgang 4
6-40 Klemme X30/12, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 Klemme X30/12, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 Kl. X30/12 lav ref./feedb.- veerdi 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 KI. X30/12 hgj ref./feedb.- veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46  KI. X30/12, filtertidskonstant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Analog udgang 1
6-50 Klemme 42, udgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Klemme 42, udg. min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 Klemme 42, udg. maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 Klemme 42, udgangsbusstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 Klemme 42, preset for udgangstimeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 Terminal 42 Output Filter [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analog udgang 1
6-60 Klemme X30/8, udgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Klemme X30/8, min. skalering 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 Klemme X30/8, maks. skalering 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 Terminal X30/8 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 Terminal X30/8 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog Output 3
6-70 Terminal X45/1 Output null All set-ups TRUE - Uint8
6-71 Terminal X45/1 Min. Scale 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 Terminal X45/1 Max. Scale 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 Terminal X45/1 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 Terminal X45/1 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Analog Output 4
6-80 Terminal X45/3 Output null All set-ups TRUE - Uint8
6-81 Terminal X45/3 Min. Scale 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 Terminal X45/3 Max. Scale 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 Terminal X45/3 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 Terminal X45/3 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
7-0* Hastighed, PID-styr.
7-00 Hastighed, PID-feedbackkilde null All set-ups FALSE - Uint8
7-02 Hastighed, PID-proportionalforst. ExpressionLimit All set-ups TRUE =3} uint16
7-03 Hastighed, PID-integrationstid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 Hastighed, PID-differentieringstid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 Hastighed, PID diff. forstaerk.-graense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 Hastighed, PID-lavpasfiltertid 10.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 Speed PID Feedback Gear Ratio 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 Hastigh. PID-fremfgringsfakt. 0% All set-ups FALSE 0 Uint16
7-1* Torque PI Ctrl.
7-12  Torque PI Proportional Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13  Torque PI Integration Time 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-2* Processtyringsfb.
7-20  Proc. lukket slgife, tilb. 1-signal [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-22  Proc. lukket slgjfe, tilb. 2-signal [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Proces, PID-reg.
7-30  Proces PID normal/inverteret styring [0] Normal All set-ups TRUE = Uint8
7-31  Proces, PID-anti windup [1] Aktiv All set-ups TRUE - Uint8
7-32  Proces PID starthastighed 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33  Proces PID-proportionalforstaerkning 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34  Proces, PID-integrationstid 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 Proces, PID-differentieringstid 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36  Proces PID diff. Forstaerkningsgraense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38  Proces PID-feed forward-faktor 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 P4 referencebdndbredde 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
7-4* Adv. Process PID I
7-40  Process PID I-part Reset [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
7-41  Process PID Output Neg. Clamp -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42  Process PID Output Pos. Clamp 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43  Process PID Gain Scale at Min. Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44  Process PID Gain Scale at Max. Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 Process PID Feed Fwd Resource [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-46  Process PID Feed Fwd Normal/ Inv. Ctrl. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-49  Process PID Output Normal/ Inv. Ctrl. [0] Normal All set-ups TRUE Uint8
7-5* Adv. Process PID II
7-50 Process PID Extended PID [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
7-51  Process PID Feed Fwd Gain 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52  Process PID Feed Fwd Ramp up 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53  Process PID Feed Fwd Ramp down 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56  Process PID Ref. Filter Time 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57  Process PID Fb. Filter Time 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
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Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
8-0* Gen. indstillinger
8-01 Styrested [0] Digital og styreord All set-ups TRUE - Uint8
8-02  Styreordskilde null All set-ups TRUE = Uint8
8-03 Styreordstimeouttid 1.0s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Styreordstimeoutfunktion null 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Slut pd timeout-funktion [1] Genoptag opsaetning 1 set-up TRUE - Uint8
8-06  Nulstil styreordstimeout [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE = Uint8
8-07 Diagnoseudigser [0] Ikke muligt 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Styreordsindst.
8-10 Styreordsprofil [0] FC-profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13  Konfigurerbart statusord null All set-ups TRUE - Uint8
8-14 Configurable Control Word CTW [1] Profile default All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC-portindstillinger
8-30 Protokol [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Adresse 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 FC-portens baud-hast. null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33  FC-portparitet [0] Ulige 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 Min. svartidsforsinkelse 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 Maks. svartidsforsinkelse ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Maks. forsinkelse mellem tegn ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC-protokolsaet
8-40 Valg af telegram [1] Standardtelegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-5* Digital/bus
8-50 Veelg frilgb [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-51 Kuvikstop, valg [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-52 Veelg DC-bremse [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-53 Veelg start [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-54 Veelg reversering [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Veelg opsaetning [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE = Uint8
8-56 Veelg preset-reference [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC Port Diagnostics
8-80 Bus Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Bus Error Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 Slave Messages Rcvd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 Slave Error Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Bus jog
8-90 Bus-jog 1, hastighed 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Bus-jog 2, hastighed 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
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4.1.10 9-** Profibus

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-
deks

9-00 Seetpunkt 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 Faktisk veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 PCD-skrivekonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16  PCD-laesekonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 Knudeadresse 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 Valg af telegram [108] PPO 8 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 Parametre til signaler 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 Parameterredigering [1] Aktiveret 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28  Processtyring [1] Aktiver cykl. master 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44  Fejlmeddelelsesteeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 Fejlkode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47  Fejlnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52  Fejltilstandstaeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53  Profibus-advarselsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 Faktisk baud rate [255] Ingen baud-hast. All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Apparatidentidikation 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

OctStr[
9-65  Profilnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 Styreord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 Statusord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 Profibus, Gem dataveerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
9-72  ProfibusApparatNulst. [0] Ingen handling 1 set-up FALSE - Uint8
9-80 Definerede parametre (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Definerede parametre (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Definerede parametre (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Definerede parametre (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Defin. parametre (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 /Endrede parametre (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 /AEndrede parametre (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 /Endrede parametre (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 /Endrede parametre (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 /Endrede parametre (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99  Profibus Revision Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uintl6

4.1.11 10-** CAN-fieldbus

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
10-0* Feelles indstillinger
10-00 Can-protokol null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 Valg af baud-hastighed null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MACID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 Fejlteeller for udlaesningsafsendelse 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Fejltzeller for udlaesningsmodtagelse 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 Afbrydelsesteeller for udlaesningsbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 Procesdatatypevalg null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 Skrivning af procesdatakonf. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 Leesning af procesdatakonf. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 Advarselsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 Netreference [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 Netstyring [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-filtre
10-20 COSfilter 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 COS-filter 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 COSfilter 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 COS-filter 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parameteradgang
10-30 Array-indeks 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 Gem dataveerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
10-32 DeviceNet-revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 Gem altid [0] Ikke aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 DeviceNet-produktkode ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 Devicenet F-parametre 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5*% CANopen
10-50 Skrivning af procesdatakonf. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 Leesning af procesdatakonf. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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4.1.12 12-** Ethernet

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring un- Konver- Type
nr. # FC 302 der drift teringsindeks
12-0* IP Settings
12-00 IP Address Assignment [0] MANUAL 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 IP Address 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-02 Subnet Mask 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-03 Default Gateway 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-04 DHCP Server 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 Lease Expires ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 Name Servers 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-07 Domain Name 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 VisStr[48]
12-08 Host Name 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 VisStr[48]
12-09 Physical Address 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Ethernet Link Parameters
12-10 Link Status [0] No Link 1 set-up TRUE - Uint8
12-11 Link Duration ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 Auto Negotiation [1] Aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 Link Speed [0] None 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 Link Duplex [1] Full Duplex 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Process Data
12-20 Control Instance ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 Process Data Config Write ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 Process Data Config Read ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-28 Store Data Values [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
12-29 Store Always [0] Ikke aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 Warning Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 Net Reference [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 Net Control [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 CIP Revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 CIP Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 EDS Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 COS Inhibit Timer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 COS Filter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-8* Other Ethernet Services
12-80 FTP Server [0] Deaktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 HTTP Server [0] Deaktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 SMTP Service [0] Deaktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
Transparent Socket Channel
12-89 Port 4000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Advanced Ethernet Services
12-90 Cable Diagnostic [0] Deaktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 MDI-X [1] Aktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 IGMP Snooping [1] Aktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 Cable Error Length 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 Broadcast Storm Protection -1% 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 Broadcast Storm Filter [0] Broadcast only 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 Interface Counters 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-99 Media Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.13 13-** Intelligent logik

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
13-0* SLC-indstillinger
13-00 SL styreenh.-tilstand null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Starthaendelse null 2 set-ups TRUE = Uint8
13-02 Stophaendelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 Nulstil SLC [0] Nulstil ikke SLC All set-ups TRUE = Uint8
13-1* Sammenlignere
13-10 Sammenligner, operand null 2 set-ups TRUE = Uint8
13-11 Sammenligner, operator null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 Sammenligner, veerdi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Timere
13-20 Timer for SL-styreenhed ExpressionLimit 1 set-up TRUE =3 TimD
13-4* Logikregler
13-40 Logisk regel, boolesk 1 null 2 set-ups TRUE = Uint8
13-41 Logisk regel, operator 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 Logisk regel, boolesk 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 Logisk regel, operator 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 Logisk regel, boolesk 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Tilstande
13-51 SL styreenhed.-haendelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 SL styreenh.-handling null 2 set-ups TRUE - Uint8
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Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
14-0* Vekselretterkobling
14-00 Koblingsmgnster [1] SFAVM All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Koblingsfrekvens null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 Overmodulation [1] Aktiv All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWAM tilfeeldig [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE = Uint8
14-1* Netforsyn. On/Off
14-10 Netfejl [0] Ingen funkt All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Netspaending ved netfejl ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 Funktion ved netubalance [0] Trip All set-ups TRUE - Uint8
14-13 Mains Failure Step Factor 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-2* Trip-reset
14-20 Nulstillingstilstand [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Automatisk genstarttid 10s All set-ups TRUE Uint16
14-22 Driftstilstand [0] Normal drift All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Typekodeindstil. null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 Trip Delay at Current Limit 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 Trip-forsinkelse ved momenegraense 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 Tripforsinkelse ved vekselretterfejl ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Produktionsindstilllinger [0] Ingen handling All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Servicekode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Stremgraensestyr.
14-30 Strgmgraensestyreenh., prop.-forst. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Strgmgraensestyreenh., integr.-tid 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 Current Lim Ctrl, Filter Time 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 Stall Protection [1] Aktiveret All set-ups FALSE - Uint8
14-4* Energioptimering
14-40 VT-niveau 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 Mindste magnetisering for AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 Mindste AEO-frekvens 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 Motor-Cosphi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Milje
14-50 RFI-filter [1] Aktiv 1 set-up X FALSE - Uint8
14-52 Ventilatorstyring [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 Vent.overv. [1] Advarsel All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Udgangsfilter [0] Uden filter All set-ups FALSE - Uint8
14-56 Capacitance Output Filter 2.0 uF All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 Inductance Output Filter 7.000 mH All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 Actual Number of Inverter Units ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-7* Compatibility
14-72 VLT Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 VLT Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 VLT Ext. Status Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* Options
14-80 Option Supplied by External 24VDC [1]Ja 2 set-ups FALSE - Uint8
14-9* Fault Settings
14-90 Fault Level null 1 set-up TRUE - Uint8
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4.1.15 15-** Apparatinfo

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring un- Konver- Type
nr. # FC 302 der drift teringsin-

deks
15-0* Driftsdata
15-00 Driftstimer 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Kgrte timer 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 kWh-teeller 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Antal indkoblinger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Antal overtemperaturer 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Antal overspaendinger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Reset kWh-teeller [0] Nulstil ikke All set-ups TRUE - Uint8
15-07 Nulstil teeller for kgrte timer [0] Nulstil ikke All set-ups TRUE = Uint8
15-1* Datalogindstillinger
15-10 Logging-kilde 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Logging-interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Udlgserhaendelse [0] FALSK 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Logging-tilstand [0] Log altid 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Prgver fgr udlgser 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Baggrundslogbog
15-20 Baggrundslogbog: Haendelse 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Baggrundslogbog: Veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Baggrundslogbog: Tid 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Fejllogbog
15-30 Fejllogbog: Fejlkode 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 Fejllogbog: Veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 Fejllogbog: Tid 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Apparatident.
15-40 FC-type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Effektdel 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Speending 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 Bestilt typekodestreng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Faktisk typekodestreng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Apparatbestillingsnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Effektkortbestillingsnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 LCP-id-nr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 SW-id, styrekort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 SW-id, effektkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Apparatserienummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Effektkortserienr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Optionsident.
15-60 Option monteret 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Optionsbestillingsnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 Optionsserienr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Option i port A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Port A-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Option i port B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Port B-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Option i port CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Port CO-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Option i port C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Port C1-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Parameterinfo.
15-92 Definerede parametre 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Modificerede parametre 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Drive Identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Parameter, metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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4.1.16 16-** Dataudlzesninger

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-
deks
16-0* Generel status
16-00 Styreord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0.000 ReferenceFeedback-

16-01 Reference [enhed] Unit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 Reference % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 Statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 Vigtigste faktiske veerdi [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 Tilpas. udlaes. 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE 2 Int32
16-1* Motorstatus
16-10 Effekt [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 Effekt [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 Motorspaending 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 Frekvens 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 Motorstrgm 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 Frekvens [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 Moment [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 Hastighed [O/MIN] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 Termisk motorbelastning 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 KTY-fglertemperatur 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 Motorvinkel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-22 Moment [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 Torque [Nm] High 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Apparatstatus
16-30 DC Link-spaending oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 Bremseenergi /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 Bremseenergi /2 min 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 Kglepl.-temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Termisk inverterbelastning 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Vekselret. nom. strgm ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Vekselret. maks. strgm ExpressionLimit All set-ups FALSE =) Uint32
16-38 SL-styreenh., tilstand 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 Styrekorttemp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Logging-buffer fuld [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8

VisStr[
16-41 LCP Bottom Statusline 0 N/A All set-ups TRUE 0 50]
16-5* Ref.& feedb.
16-50 Ekstern reference 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Intl6
16-51 Pulsreference 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int1l6

0.000 ReferenceFeedback-

16-52 Feedback [enhed] Unit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 Digi pot-reference 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-6* Indgange & udgange
16-60 Digital indgang 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 Klemme 53, koblingsindstilling [0] Strem All set-ups FALSE = Uint8
16-62 Analog indgang 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 Klemme 54, koblingsindstilling [0] Strem All set-ups FALSE = Uint8
16-64 Analog indgang 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 Analog udgang 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 Digital udgang [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 Frekvensindgang #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 Frekvensindgang #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 Pulsudgang #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 Pulsudgang #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 Releeudgang [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 Teeller A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Teeller B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 Prec. stop-teeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 Analog indg. X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 Analog indg. X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 Analog udgang X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 Analog Out X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 Analog Out X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus- & FC-port
16-80 Fieldbus, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 Fieldbus-REF. 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 Komm.-optionsstatusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 FC-port, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 FC-port, REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Diagn.udlaesninger
16-90 Alarmord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Alarmord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Advarselsord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Advarselsord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Udv. statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.17 17-** Motorfeedbackoption

4 Parameterlister

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun FAEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
17-1* Trinv. enc.grze.fl.
17-10 Signaltype [1]1 RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 Oplgsning (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2*% Abs. enc.-graensefl.
17-20 Valg af protokol [0] Ingen All set-ups FALSE - Uint8
17-21 Oplgsning (positioner/omdr.) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 SSI-dataleengde 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 Clockfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 SSI-dataformat [0] Gray-kode All set-ups FALSE = Uint8
17-34 HIPERFACE-baud-hastighed [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Resolv.-greensefl.
17-50 Poler 2 N/A 1 set-up FALSE 0 uint8
17-51 Indgangsspeen. 7.0V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 Indgangsfrekvens 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 Transformationsforh. 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-59 Resolver-graenseflade [0] Deaktiveret All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Overvégn. og app.
17-60 Feedbackretning [0] Med uret All set-ups FALSE - Uint8
17-61 Feedbacksignalovervagning [1] Advarsel All set-ups TRUE = Uint8

4,1.18 18-** Data Readouts 2

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
18-90 PID Readouts
18-90 Process PID Error 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 Process PID Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 Process PID Clamped Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 Process PID Gain Scaled Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16

4.1.19 30-** Special Features

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun /AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
30-0* Wobbler
30-00 Wobble Mode [0] Abs. Freq., Abs. Time All set-ups FALSE - Uint8
30-01 Wobble Delta Frequency [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 Wobble Delta Frequency [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 Wobble Delta Freq. Scaling Resource [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
30-04 Wobble Jump Frequency [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 Wobble Jump Frequency [%] 0% All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 Wobble Jump Time ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 Wobble Sequence Time 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 Wobble Up/ Down Time 5.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 Wobble Random Function [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
30-10 Wobble Ratio 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 Wobble Random Ratio Max. 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 Wobble Random Ratio Min. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 Wobble Delta Freg. Scaled 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-8* Compatibility (I)
30-80 d-axis Inductance (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
30-81 Brake Resistor (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
30-83 Speed PID Proportional Gain ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 Process PID Proportional Gain 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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4.1.20 32-** Grundleeggende MCO-indstillinger
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Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
32-0* Encoder 2
32-00 Trinvis signaltype [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 Trinvis oplgsning 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 Absolut protokol [0] Ingen 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 Absolut oplgsning 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-05 Laengde af abs. encoder-data 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 Clock-frekv. for absolut encoder 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 Clock-generering for abs. encoder [1] Aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 Kabelleengde til abs. encoder 0Om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 Encoder-overvagning [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 Rotationsretning [1] Ingen hand. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 Brugerenhedsnaevner 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 Brugerenhedstzeller 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-3* Encoder 1
32-30 Trinvis signaltype [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 Trinvis oplgsning 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 Absolut protokol [0] Ingen 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 Absolut oplgsning 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 Laengde af abs. encoder-data 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 Clock-frekv. for absolut encoder 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 Clock-generering for abs. encoder [1] Aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 Kabellaengde til abs. encoder 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 Encoder-overvagning [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 Encoder-terminering [1] Aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Feedback Source
32-50 Source Slave [2] Encoder 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 MCO 302 Last Will [1] Trip 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* PID-styreenhed
32-60 Proportionalfaktor 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 Afledt faktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 Integrationsfaktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 Graenseveerdi for integr. sum 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 PID-b&ndbredde 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 Hastighedsfremfaring 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 Accelerationsfremfgring 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 Maks. tilladt positionsfejl 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 Reverseringsreaktion f. slave [0] Reverser. tilladt 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 Prgvetid for PID-styring 1ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 Scannetid for profilgenerator 1ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 Stgrrelse pd styrevindue (aktivering) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 Stgrrelse pd styrevindue (deaktiv.) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-8* Hast. & accel.
32-80 Maks. hastighed (encoder) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 Korteste rampe 1.000 s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 Rampetype [0] Lineger 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 Hastighedsoplgsning 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 Standardhast. 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 Standardacceleration 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-9* Development
32-90 Debug Source [0] Controlcard 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.1.21 33-** Adv. MCO indstillinger

4 Parameterlister

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
33-0* Udgangsbev.
33-00 Frtv. UDGANGSPOS. [0] Udgangspos. ikke tv. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 Nulpunktforskyd. fra udgangspos. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 Rampe t. udgangsbev. 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 Hastighed p& udgangsbev. 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 Adf. under Udgangspos.-bev. [0] Baglaens og ind. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synkronisering
33-10 Synkroniseringsfaktor master (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 Synkroniseringsfaktor slave (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 Positionsforskydning f. synkronis. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 Ngjagtighedsvind. t. positionssynk. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 Relativ slavehastighedsgraense 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 Markgrnummer for master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 Markgrnummer for slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 Master-markgrafstand 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 Slavemarkgrafstand 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 Master-markgrtype [0] Encoder Z positiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 Slavemarkgrtype [0] Encoder Z positiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 Tolerancevind. f. master-markar 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 Tolerancevind. f. slavemarkgr 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 Startadfeerd for master-synk. [0] Startfunktion 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 Markgrnummer for fejl 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 Markgrnummer for Klar 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 Hastighedsfilter 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 Forskydningsfiltertid 0 ms 2 set-ups TRUE - Uint32
33-28 Markgrfilterkonfiguration [0] Markgrfilter 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 Filtertid for markgrfilter 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 Maks. markgrkorrektion 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 Synkroniseringstype [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-4* Graensehandter.
33-40 Reaktion v. slutgreenseafbr. [0] Kald fejlhdndtering 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 Negativ softwareslutgreense -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 Pos. softwareslutgraense 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 Negativ softwaregraenseafbr. aktiv [0] Inaktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 Positiv softwareslutgraense aktiv [0] Inaktiv 2 set-ups TRUE = Uint8
33-45 Tid i mlvinduet 0ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 Malvinduets greenseveerdi 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 Stgrr. p& malvindue 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5* 1/0-konfiguration
33-50 Klemme X57/1, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 Klemme X57/2, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 Klemme X57/3, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 Klemme X57/4, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 Klemme X57/5, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 Klemme X57/6, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 Klemme X57/7, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 Klemme X57/8, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 Klemme X57/9, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 Klemme X57/10, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 Klemme X59/1- og X59/2-tilstand [1] Udgang 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 Klemme X59/1, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 Klemme X59/2, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 Klemme X59/1, digital udg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 Klemme X59/2, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 Klemme X59/3, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 Klemme X59/4, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 Klemme X59/5, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 Klemme X59/6, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 Klemme X59/7, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 Klemme X59/8, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Globale parametre
33-80 Aktiveret programs nr. -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 Opstartstilst. [1] Motor akt. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 Overv. frekv.omf.status [1] Aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 Adfeerd efter fejl [0] Frilgb 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 Adfeerd efter Esc. [0] Kont. stop 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 MCO forsynet m. ekstern 24 VDC [0] Nej 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 Terminal at alarm [0] Relay 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 Terminal state at alarm [0] Do nothing 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 Status word at alarm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.22 34-** MCO-dataudlaesn.

Par.- Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun AEndring Konver-  Type
nr. # FC 302 under drift  teringsin-

deks
34-0* PCD skriv par.
34-01 PCD 1 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 PCD 2 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 PCD 3 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 PCD 4 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 PCD 5 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 PCD 6 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 PCD 7 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 PCD 8 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 PCD 9 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 PCD 10 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* PCD lzes par.
34-21 PCD 1 udlzes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 PCD 2 udlees fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 PCD 3 udlees fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 PCD 4 udlees fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 PCD 5 udlzes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 PCD 6 udlees fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 PCD 7 udlzes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 PCD 8 udlees fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 PCD 9 udlzes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 PCD 10 udlees fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Indgange & udgange
34-40 Digitale indg. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 Digitale udg. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Procesdata
34-50 Faktisk pos. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 @nsket position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 Faktisk masterposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 Slave-indeksposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 Master-indeksposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 Kurveposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 Sporingsfejl 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 Synkroniseringsfejl 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 Faktisk hast. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 Faktisk master-hast. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 Synkroniseringsstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 Aksestatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 Programstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 MCO 302 Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 MCO 302 Control 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Diagnoseudlaesn.
34-70 MCO-alarmord 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 MCO alarmord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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5 Fejifinding |

5.1.1 Advarsler/Alarmmeddelelser
En advarsel eller en alarm signaleres af den relevante LED pé forsiden af frekvensomformeren og angives med pé displayet med en kode.

En advarsel forbliver aktiv, indtil dens &rsag ikke laengere er til stede. Under saerlige omsteendigheder kan driften af motoren fortsaette. Advarselsmed-
delelser kan vaere kritiske, men er det ikke ngdvendigvis.

1 tilfeelde af en alarm vil frekvensomformeren vaere trippet. Alarmer skal nulstilles, for at driften kan genstartes, nar drsagen er fundet og udbedret.
Det kan ggres pa tre mader:
1. Ved at bruge [RESET]-tasten p& LCP betjeningspanelet.

2. Via en digital indgang med "Nulstilling"-funktionen.

3. Via seriel kommunikation/options-Fieldbus.

NB!
Efter en manuel nulstilling vha. [RESET]-tasten p& LCP er det ngdvendigt at trykke pd tasten [AUTO ON] for at genstarte motoren.

Hvis en alarm ikke kan nulstilles, kan 8rsagen veere, at fejlen ikke er udbedret, eller at alarmen er tripl3st (se ogsd tabellen pd nzeste side).

Alarmer, som er tripl&st yder supplerende beskyttelse, hvilket betyder, at netforsyningen skal slukkes, fgr det er muligt at nulstille alarmen. N&r der er
teendt for den igen, er frekvensomformeren ikke laengere blokeret og kan nulstilles som beskrevet ovenfor, hvis drsagen er udbedret.

Alarmer, som ikke er trip-l8st, kan ogsa nulstilles via den automatiske nulstillingsfunktion i par. 14-20 Nulstillingstilstand (Advarsel: Automatisk opvagning
er mulig!)

Hvis advarsel og alarm er markeret med en kode fra tabellen pd naeste side, betyder det enten, at der afgives en advarsel fgr en alarm, eller at det kan
defineres, om der skal afgives en advarsel eller en alarm for en given fejl.

Dette er f.eks. muligt i par. 1-90 Termisk motorbeskyttelse. Efter alarm eller trip kgrer motoren frilgb, og alarm og advarsel blinker. N&r et problem er
udbedret, vil kun alarmen fortsaette med at blinke, indtil frekvensomformeren nulstilles.
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Nr. Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameter
Reference
1 10 volt lav X
2 Live zero-fejl X) X) Par. 6-01 Live zero, time-
outfunktion
3 Ingen motor X) Par. 1-80 Funktion ved
stop
4 Netfasetab X) X) X) Par. 14-12 Funktion ved
netubalance
5 DC link-spaending hgj X
6 Mellemkredsspaending lav X
7 DC-overspaending X X
8 DC undersp. X X
9 Vekselr. overbel. X X
10 Motor ETR-overtemperatur (X) (X) Par. 1-90 7ermisk motor-
beskyttelse
11 Overtemperatur i motortermistor (X) (X) Par. 1-90 7ermisk motor-
beskyttelse
12 Momentgraense X X
13 Overstrgm X X X
14 Jordslut.-fejl X X X
15 Hardwareuoverensstemmelse X X
16 Kortslutning X X
17 Styreord TO X) (X) Par. 8-04 Styreordsti-
meoutfunktion
22 Haevemek. Bremse
23 Intern ventilatorfejl X
24 Ekstern ventilatorfejl X Par. 14-53 Vent.overv.
25 Bremsemodstand kortsluttet X
26 Bremsemodstand effektgraense X) (X) Par. 2-13 Bremseeffekto-
vervégning
27 Bremsechopper kortsluttet X X
28 Bremsekontrol (X) (X) Par. 2-15 Bremsekontrol
29 Kalepladetemp. X X X
30 Motorfase U mangler (X) X) X) Par. 4-58 Manglende mo-
torfasefunktion
31 Motorfase V mangler (X) (X) (X) Par. 4-58 Manglende mo-
torfasefunktion
32 Motorfase W mangler (X) (X) (X) Par. 4-58 Manglende mo-
torfasefunktion
33 Inrush-fejl X X
34 Kommunikationsfejl i Fieldbus X X
36 Netfejl X X
37 Faseubalance X
38 Intern fejl X X
39 Kglepladefaler X X

40 Overspaending af digital udgang klemme 27 (X) Par. 5-00 Djgital I/O-til-
stand, par. 5-01 Klemme

27, tilstand
41 Overspaending af digital udgang klemme 29 (X) Par. 5-00 Djgital 1/O-til-
stand, par. 5-02 Klemme

29, tilstand

42 Overspaending af digital udgang pé& X30/6 (X) Par. 5-32 Klem X30/6, di-
giud (MCB 101)

42 Overspaending af digital udgang p& X30/7 (X) Par. 5-33 Klem X30/7 digi
udg (MCB 101)

46 Effektkortforsyning X X

47 24 V fors. lav X X X

48 1,8 V fors. lav X X

49 Hast.-graense X

50 AMA kalibrering mislykkedes X

51 AMA kontroller Unom 0g Inom X

52 AMA lav Inom X

53 AMA motor for stor X

Tabel 5.1: Alarm-/advarselskodeliste

230 MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



FC 300 Programming Guide M 5 Fejlfinding

Nr. Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameter
Reference
54 AMA motor for lille X
55 AMA parameter uden for omrdde X
56 AMA afbrudt af bruger X
57 AMA timeout X
58 AMA intern fejl X X
59 Strgmgraense X
60 Ekstern spaerring X
61 Sporingsfejl (X) (X) Par. 4-30 Motorfeed-
backtabfunktion
62 Udgangsfrekvens ved maksimumgraense X
63 Mekanisk bremse lav (X) Par. 2-20 Bremsefrigo-
relsesstrom
64 Spaend.-graense X
65 Styrekort, overtemperatur X X X
66 Kglepladetemperatur lav X
67 Options-konfigurationen er aendret X
68 Sikker standsning (X) ) Par. 5-19 Klemme 37
Sikker standsning
69 Effekt- korttemperatur X X
70 Ugyldig FC-konfiguration X
71 PTC 1 Sikker standsning X X Par. 5-19 Klemme 37
Sikker standsning
72 Farlig fejl X1 Par. 5-19 Klemme 37
Sikker standsning
73 Sikker standsning autogenstart
76 Opseetning af effektenhed X
77 Nedsat effekttilstand X Par. 14-59 Faktisk antal
vekselret.-enh.
78 Sporingsfejl
79 Ugyldig PS-konf. X X
80 Frekvensomformer initialiseres til standardvaerdi X
81 CSIV fejlbehaeftet
82 CSIV-parameterfejl
85 Profibus-/Profisafe-fejl
90 Encodertab (X) (X) Par. 17-61 Feedbacksig-
nalovervégning
91 Analog indgang 54 forkerte indstillinger X S202
100-199 Se Betjeningsvejledning til MCO 305
243 Bremse IGBT X X
244 Kglepladetemp. X X X
245 Kglepladefaler X X
246 Effektkortforsyning X X
247 Styrekorttemp. X X
248 Ugyldig PS-konf. X X
250 Ny reservedel X Par. 14-23 Typeko-
deindstil.
251 Ny typekode X X

Tabel 5.2: Alarm-/advarselskodeliste

(X) Afhaenger af parameter

1) Kan ikke autonulstilles via par. 14-20 Nulstillingstilstand

En trip finder sted, ndr en alarm er afgivet. Triphandlingen vil f& motoren til at kgre i frilgb og kan nulstilles ved at trykke p& nulstil-knappen eller kan
nulstilles via en digital indgang (Par.-gruppe 5-1* [1]). Den oprindelige haendelse, der fordrsagede alarmen, kan ikke skade frekvensomformeren eller
medfgre farlige betingelser. En triplds finder sted, ndr der afgives en alarm, hvilket kan fordrsage skader p& frekvensomformeren eller pé tilsluttede dele.
En triplds-haendelse kan kun nulstilles med en genstart.

LED-visning

Advarsel qul
Alarm blinker rgdt
Tripl&st gul og rgd
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Alarmord udvidet statusord
Bit Hex Dec Alarmord Alarmord 2 Advarselsord Advarsels- Udvidet menu
ord 2 statusord
0 00000001 1 Bremsekontrol Servicetrip, lzese/ Bremsekontrol (W28) Rampning
(A28) skrive
1 00000002 2 Effekt- korttempe-  Servicetrip, (reser- Effekt- korttemperatur AMA kgrer
ratur (A69) veret) (W69)
2 00000004 4 Jordslut.-fejl (A14) Servicetrip, type- Jordslut.-fejl (W14) Start med uret/mod
kode/reservedel uret
3 00000008 8 Styrekorttemp. Servicetrip, (reser- Styrekorttemp. (W65) Slow down
(A65) veret)
4 00000010 16 Styre- ord TO (A17) Servicetrip, (reser- Styre- ord TO (W17) Catch up
veret)
5 00000020 32 Overstrgm (A13) Overstrgm (W13) Feedback hgj
6 00000040 64 Momentgraense Momentgraense (W12) Feedback lav
(A12)
7 00000080 128 Motorter. over Motorter. over (W11) Udgangsstrgm hgj
(A11)
8 00000100 256 Motor ETR --over- Motor ETR--overtempera- Udgangsstrgm lav
temperatur (A10) tur (W10)
9 00000200 512 Vekselretter overb. Vekselretter overb. (W9) Udgangsfrekvens hgj
(A9)
10 00000400 1024 DC-underspaending DC-underspaending (W8) Udgangsfrekvens lav
(A8)
11 00000800 2048 DC-overspaending DC-overspaending (W7) Bremsekontrol OK
(A7)
12 00001000 4096 Kortslutning (A16) DC-spaending lav (W6) Bremsemaks.
13 00002000 8192 Inrush-fejl (A33) DC-spaending hgj (W5) Bremsning
14 00004000 16384 Netfase- tab (A4) Netfase- tab (W4) Uden for hast.-omr.
15 00008000 32768 AMA ikke OK Ingen motor (W3) OVC aktiv
16 00010000 65536 Live zero-fejl (A2) Live zero-fejl (W2) AC-bremse
17 00020000 131072 Intern fejl (A38) KTY-fejl 10V lav (W1) KTY-advar- Adgangskode tidslds
sel
18 00040000 262144 Bremseoverspaen- Ventilatorfejl Bremseoverspaending Ventilato-  Adgangskodebeskyt-
ding (A26) (W26) radvarsel telse
19 00080000 524288 U-fasetab (A30) ECB-fejl Bremsemodst. (W25) ECB-advar-
sel
20 00100000 1048576 V-fasetab (A31) Bremse IGBT (W27)
21 00200000 2097152 W-fasetab (A32) Hast.-graense (W49)
22 00400000 4194304 Fejl i Fieldbus (A34) Fejl i Fieldbus (W34) Anvendes ikke
23 00800000 8388608 24 V fors. lav (A47) 24 V fors. lav (W47) Anvendes ikke
24 01000000 16777216 Netfejl (A36) Netfejl (W36) Anvendes ikke
25 02000000 33554432 1,8V fors. lav (A48) Strgmgraense (W59) Anvendes ikke
26 04000000 67108864 Bremsemodst. Lav temp. (W66) Anvendes ikke
(A25)
27 08000000 134217728  Bremse IGBT (A27) Speend.-graense (W64) Anvendes ikke
28 10000000 268435456  Optionsaendring Encodertab (W90) Anvendes ikke
(A67)
29 20000000 536870912  Frekvensomformer Udg.frekv.grae (W62) Anvendes ikke
initialiseret(A80)
30 40000000 1073741824  Sikker standsning  PTC 1 Sikker Sikker standsning (W68) PTC 1 Sik- Anvendes ikke
(A68) standsning (A71) ker stands-
ning (W71)
31 80000000 2147483648 Mek. bremse lav Farlig fejl (A72)  Udvidet statusord Anvendes ikke
(A63)

Tabel 5.3: Beskrivelse af alarmord, advarselsord, og udvidet statusord

Alarmordene, advarselsordene og de udvidede statusord kan udlaeses via seriel bus eller options-fieldbus til diagnoseformdl. Se ogsd par. 16-94 Udv.

statusord.

ADVARSEL 1, 10 volt lav:

10 V-spaendingen p& klemme 50 p& styrekortet er under 10 V.

Fjern en del af belastningen fra klemme 50, da 10 V-forsyningen er over-
belastet. Maks. 15 mA eller minimum 590 Q.

ADVARSEL/ALARM 2, Live zero-fejl:

Signalet p& klemme 53 eller 54 er mindre end 50 % af veerdien, der er
angivet i hhv. par. 6-10 Klemme 53, lav spaending, par. 6-12 Klemme 53,
lav strom, par. 6-20 Klemme 54, lav spaending eller par. 6-22 Klemme
54, lav strom.

ADVARSEL/ALARM 3, Ingen motor:
Der er ikke tilsluttet en motor til frekvensomformerens udgang.

ADVARSEL/ALARM 4, Netfasetab:

Der mangler en fase pd forsyningssiden, eller der er for stor ubalance pd
netspaendingen.

Denne meddelelse vises ogsd, hvis der er fejl pd indgangsreaktansen pd
frekvensomformeren.

Kontroller forsyningsspaendinger og -strgmme til frekvensomformeren.
ADVARSEL 5, DC spzend. hgj:

Mellemkreds spaendingen (DC) er hgjere end styresystemets overspaen-
dingsgraense. Frekvensomformeren er stadig aktiv.

ADVARSEL 6, DC Link-spaending lav:

Mellemkredsspaendingen (DC) ligger under styresystemets underspaen-
dingsgraense. Frekvensomformeren er stadig aktiv.
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ADVARSEL/ALARM 7, DC oversp.:
Hvis mellemkredsspaendingen overstiger graensen, vil frekvensomforme-
ren trippe efter et stykke tid.

Mulige rettelser:
Tilslut en bremsemodstand

Forlaeng rampetiden
Aktiver funktionerne i par. 2-10 Bremsefunktion

Forggelse par. 14-26 Tripforsinkelse ved vekselretterfej/

Alarm-/advarselsgraenser:
3x200-240 3x380-500V 3x525-600V

Vv
[VDC] [VDC] [VDC]

Underspaending 185 373 532
Spaendingsad- 205 410 585
varsel lav
Spaendingsad- 390/405 810/840 943/965
varsel hgj (u/
bremse — m/
bremse)
Overspaending 410 855 975

De angivne spaendinger er frekvensomformerens mellemkreds-
spaending med en tolerance p& + 5 %. Den tilsvarende netspaen-
ding er mellemkredsspaendingen (DC-link) divideret med 1,35

ADVARSEL/ALARM 8, DC undersp.:

Hvis mellemkredsspaendingen (DC) falder til under "underspaendings-
greensen" (se ovenstdende tabel), kontrollerer frekvensomformeren, om
der er tilsluttet en 24 V-strgmforsyning.

Hvis der ikke er tilsluttet 24 V-strgmforsyning, vil frekvensomformeren
trippe efter et bestemt tidsinterval, der afhaenger af apparatet.

Se Generelle specifikationer for at kontrollere, om forsyningsspaendingen
svarer til frekvensomformeren.

ADVARSEL/ALARM 9, Vek.ret. overb.:

Frekvensomformeren er ved at udkoble pd grund af en overbelastning
(for hgj strgm i for lang tid). Teelleren for elektronisk termisk beskyttelse
af vekselretteren giver en advarsel ved 98 % og tripper ved 100 % med
en alarm. Frekvensomformeren kan ikke nulstilles, fgr teelleren er kom-

met under 90 %.
Fejlen er, at frekvensomformeren er overbelastet med mere end 100 %
i for lang tid.

ADVARSEL/ALARM 10, Motor ETR overtemperatur:

Ifglge den elektroniske termobeskyttelse (ETR) er motoren for varm. I
par. 1-90 7ermisk motorbeskyttelse kan det veaelges, om frekvensomfor-
meren skal afgive en advarsel eller en alarm, ndr teelleren nér 100 %.
Fejlen best8r i, at motoren er overbelastet med mere end 100 % i for

lang tid. Kontroller, at motor par. 1-24 Motorstram er indstillet korrekt.
ADVARSEL/ALARM 11, Motorter. over:
Termistoren eller afbrudt. I

par. 1-90 Termisk motorbeskyttelse kan det vaelges, om frekvensomfor-

termistorforbindelsen er blevet
meren skal afgive en advarsel eller en alarm, ndr teelleren nér 100 %.
Kontroller, at termistoren er korrekt tilsluttet mellem klemme 53 eller 54
(analog spaendingsindgang) og klemme 50 (+ 10 volt-forsyning), eller
mellem klemme 18 eller 19 (digital indgang, kun PNP) og klemme 50.
Hvis der anvendes en KTY-fgler, skal det kontrolleres, at forbindelsen
mellem klemme 54 og 55 er korrekt.

ADVARSEL/ALARM 12, Momentgreense:

Momentet er hgjere end vaerdien i par. 4-16 Momentgraense for motor-
drift (ved motordrift), eller momentet er hgjere end veerdien i
par. 4-17 Momentgraense for generatordrift (ved regenerativ funktion).

Danfiss

ADVARSEL/ALARM 13, Overstrgm:

Vekselretterens spidsstrgmgraense (cirka 200 % af den nominelle ud-
gangsstrgm) er overskredet. Advarslen vil vare i cirka 8-12 sekunder, og
frekvensomformeren vil derefter trippe og afgive en alarm. Sluk for fre-
kvensomformeren, og kontroller, om motorakslen kan drejes, og om mo-
torstgrrelsen passer til frekvensomformeren.

Hvis der er valgt udvidet mekanisk bremsestyring, kan trip nulstilles eks-
ternt.

ALARM 14, Jordslut.-fejl:

Der er en afladning fra udgangsfaserne til jord, enten i kablet mellem
frekvensomformeren og motoren eller i selve motoren.

Sluk for frekvensomformeren, og fjern jordslutningsfejlen.

ALARM 15, Ukomp. HW:
En monteret option handteres ikke af det aktuelle styrekort (hardware
eller software).

ALARM 16, Kortslutning
Der er kortslutning i motoren eller pd motorklemmerne.
Sluk for frekvensomformeren, og fjern kortslutningen.

ADVARSEL/ALARM 17, Styreord TO:

Der er ingen kommunikation med frekvensomformeren.

Advarslen vil kun veere aktiv, ndr par. 8-04 Styreordstimeoutfunktion 1K-
KE er indstillet til JKKE AKTIV.

Hvis par. 8-04 Styreordstimeoutfunktion er indstillet til Stop og Trip, af-
gives der en advarsel, hvorefter frekvensomformeren ramper ned, indtil
den tripper, mens der afgives en alarm.

Par. 8-03 Styreordstimeouttid kan eventuelt gges.

ALARM 22, Heve/sa®nke-mekanisk bremse:
Rapportvaerdien viser, hvilken type den er. 0 = Momentref. blev ikke ndet
inden timeout. 1 = Der forekom ingen bremsefeedback fgr timeout.

ADVARSEL 23, Int. ventilat.-fejl:

Ventilatoradvarselsfunktionen er en ekstra beskyttelsesfunktion, der kon-
trollerer, om ventilatoren kgrer/er monteret. Ventilatoradvarslen kan
deaktiveres i par. 14-53 Vent.overv. (indstilles til [0] Deaktiveret).

ADVARSEL 24, Ekstern ventilatorfejl:
Ventilatoradvarselsfunktionen er en ekstra beskyttelsesfunktion, der kon-
trollerer, om ventilatoren kgrer/er monteret. Ventilatoradvarslen kan
deaktiveres i par. 14-53 Vent.overv. (indstilles til [0] Deaktiveret).

ADVARSEL 25, Bremsemodst. kortsluttet:

Bremsemodstanden overvdges under driften. Hvis den kortslutter, afbry-
des bremsefunktionen, og advarslen vises. Frekvensomformeren funge-
rer stadig, dog uden bremsefunktionen. Sluk for frekvensomformeren, og
erstat bremsemodstanden (se par. 2-15 Bremsekontro).

ALARM/ADVARSEL 26, Bremsemodst. effektgreense:

Den effekt, der tilfgres bremsemodstanden, beregnes som en procentdel,
der er en middelveerdi for de seneste 120 sekunder, pd grundlag af
bremsemodstandens modstandsveerdi (par. 2-11 Bremsemodstand
(ohm)) og mellemkredsspaendingen. Advarslen er aktiv, ndr den afsatte
bremseeffekt er hgjere end 90 %. Hvis 7rip[2] er valgt i par. 2-13 Brem-
seeffektovervdgning, kobler frekvensomformeren ud og afgiver denne
alarm, nér den afsatte bremseeffekt er hgjere end 100 %.

ADVARSEL/ALARM 27, Bremsechopperfejl:

Bremsetransistoren overvdges under driften, og hvis den kortslutter, af-
brydes bremsefunktionen, og advarslen vises. Frekvensomformeren fun-
gerer stadig, men da bremsetransistoren er kortsluttet, tilfgres der vee-
sentlig effekt til bremsemodstanden, selvom den ikke er aktiv.
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Sluk for frekvensomformeren, og fjern bremsemodstanden.

Denne alarm/advarsel kan ogs8 opst8, hvis bremsemodstanden overop-
hedes. Klemme 104 til 106 er tilgaengelig som en bremsemodstand. Se
afsnittet Bremsemodstandstemperaturafbryder for at f& oplysninger om
Klixon-indgange.

I Advarsel: Der er risiko for vaesentlig effekttilfarsel til
bremsemodstanden, hvis bremsetransistoren er kort-

. sluttet.

ALARM/ADVARSEL 28, Bremsekontrol mislykkes:
Bremsemodstandsfejl: Bremsemodstanden er ikke tilsluttet/fungerer ik-
ke.

ALARM 29, Frekvensomformer overtemperatur:

Hvis kapslingen er IP 20 eller IP 21/Type 1,skal kglepladens afbrydelses-
temperatur veere 95 °C +5 °C. Temperaturfejlen kan ikke nulstilles, fgr
temperaturen pd kglepladen kommer under 70 °C +5 °C.

Fejlen kan skyldes fglgende:
- Omgivelsestemperaturen er for hgj

- Motorkablet er for langt

ALARM 30, Motorfase U mangler:
Motorfase U mellem frekvensomformeren og motoren mangler.
Sluk for frekvensomformeren, og kontroller motorfase U.

ALARM 31, Motorfase V mangler:
Motorfase V mellem frekvensomformeren og motoren mangler.
Sluk for frekvensomformeren, og kontroller motorfase V.

ALARM 32, Motorfase W mangler:
Motorfase W mellem frekvensomformeren og motoren mangler.
Sluk for frekvensomformeren, og kontroller motorfase W.

ALARM 33, Inrush-fejl:

Der har fundet for mange opstarter sted inden for en kort periode. Det
maksimale antal tilladte indkoblinger inden for et minut fremgdr af ka-
pitlet Generelle specifikationer.

ADVARSEL/ALARM 34, kommunikationsfejl i Fieldbus:
Fieldbussen p& kommunikationsoptions-kortet fungerer ikke korrekt.
Kontroller parametre, der er tilknyttet modulet, og sgrg for, at modulet
er korrekt indsat i frekvensomformerens port A. Kontroller ledningsfgrin-
gen til fieldbus.

ADVARSEL/ALARM 36, Netfejl:

Denne advarsel/alarm er kun aktiv, hvis forsyningsspaendingen til fre-
kvensomformeren falder ud, og par. 14-10 Netfej/ IKKE er indstillet til
OFF. Mulig udbedring: Kontroller sikringerne for frekvensomformeren

ALARM 37, Faseubalance:
Der er en strgmubalance mellem effektenhederne

Danfiss

ALARM 38, Intern fejl:
Ved denne alarm kan det veere ngdvendigt at kontakte din Danfoss le-
verandgr. Nogle typiske alarmmeddelelser:

o

Den serielle port kan ikke initialiseres. Alvorlig hard-
ware-fejl
256 Effekt-EEPROM-dataene er defekte eller for gamle
512 Styrekort-EEPROM-dataene er defekte eller for gamle
513 Kommunikationstimeout ved lzesning af EEPROM-data
514 Kommunikationstimeout ved laesning af EEPROM-data
515 Den applikationsorienterede styring kan ikke genkende
EEPROM-dataene
516 Kan ikke skrive til EEPROM'en, fordi en skrivekommando
er i gang
517 Skrivekommandoen er under timeout
518 Fejl i EEPROM'en
519 Manglende eller ugyldige stregkodedata i EEPROM 1024
— 1279 CAN-telegram kan ikke sendes. (1027 angiver en
mulige hardware-fejl)

1281 Digital signalprocessor, blinke-timeout

1282 Uoverensstemmelse i effektmikro-softwareversionen

1283 Uoverensstemmelse i EEPROM-dataversion

1284 Kan ikke laese den digitale signalprocessors software-
version

1299 Optionssoftwaren i port A er for gammel

1300 Optionssoftwaren i port B er for gammel

1311 Optionssoftwaren i port CO er for gammel for gammel

1312 Optionssoftwaren i port C1 er for gammel

1315 Optionssoftwaren i port A understgttes ikke (ikke tilladt)

1316 Optionssoftwaren i port B understgttes ikke (ikke tilladt)

1317 Optionssoftwaren i port CO understgttes ikke (ikke til-
ladt)

1318 Optionssoftwaren i port C1 understgttes ikke (ikke til-
ladt)

1536 Der er registreret en undtagelse i den applikationsori-
enterede styring. Fejlafhjeelpningsoplysninger skrevet
til LCP

1792 DSP watchdog er aktiv. Fejlafhjeelpning af effektdelen
af de motororienterede styredata er ikke overfgrt kor-
rekt

2049 Effektdata genstartet

2315 Mangler softwareversion fra effektenhed

2816 Stakoverlgb, styrekortmodul

2817 Afvikler, langsomme opgaver

2818 Hurtige opgaver

2819 Parametertréd

2820 LCP-stakoverlgb

2821 Spildaflgb i seriel port

2822 Spildaflgb i USB-port

3072- Parametervaerdi uden for de tilladte graenser. Gennem-

5122 for initialisering. Parameternummer, som er drsag til
alarmen: Traek koden fra 3072. F.eks. fejlkode 3238:
3238-3072 = 166 ligger uden for graensen

5123 Option i port A: Hardware inkompatibel med styrekort-
softwaren

5124 Option i port B: Hardware inkompatibel med styrekort-
softwaren

5125 Option i port CO: Hardware inkompatibel med styrekort-
softwaren

5126 Option i port C1: Hardware inkompatibel med styrekort-
softwaren

5376- Ikke mere hukommelse

6231

ADVARSEL 40, Overbel. af digital udgang klem. 27

Kontroller belastningen, der er sluttet til klemme 27, eller fjern kortslut-
ningstilslutningen.  Kontroller par. 5-00 Digital 1/O-tilstand og
par. 5-01 Klemme 27, tilstand.

ADVARSEL 41, Overbelastning af digital udgang klemme 29:
Kontroller belastningen, der er sluttet til klemme 29, eller fjern kortslut-
ningstilslutningen.  Kontroller par. 5-00 Djgital 1I/O-tilstand og
par. 5-02 Klemme 29, tilstand.

ADVARSEL 42, Overbelastning af den digitale udgang X30/6:
Kontroller belastningen, der er sluttet til X30/6, eller fjern den kortslut-
tede tilslutning. Kontroller par. 5-32 Klem X30/6, digi ud (MCB 101).
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ADVARSEL 42, Overbelastning af den digitale udgang X30/7:
Kontroller belastningen, der er sluttet til X30/7, eller fjern den kortslut-
tende tilslutning. Kontroller par. 5-33 Klem X30/7 digi udg (MCB 101).

ADVARSEL 47, 24 V fors. lav:
Den eksterne 24 V DC-reservestrgmforsyning kan veere overbelastet.
Kontakt i modsat fald Danfoss-leverandgren.

ADVARSEL 48, 1,8 V fors. lav:
Kontakt din Danfoss-leverandgr.

ADVARSEL 49, Hast.-graense:

Hastigheden ligger ikke inden for det omrdde, der er angivet i
par. 4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN] og par. 4-13 Motorha-
stighed, hgj greense [O/MIN].

ALARM 50, AMA kalibrering mislykkedes:
Motoren er ikke velegnet til den stgrrelse frekvensomformer. Start AMA-
proceduren igen med par 1-29, evt. med en begraenset AMA-funktion.
Kontroller motordata, hvis det stadig mislykkes.

ALARM 51, AMA kontroller Unom og Inom:
Indstillingerne for motorspaending, motorstrgm og motoreffekt er sand-
synligvis forkerte. Kontroller, at indstillingerne.

ALARM 52, AMA lav Inom:
Motorstrgmmen er for lav. Kontroller indstillingerne.

ALARM 53, AMA motor for stor:
Motoren er for stor til, at AMA kan gennemfgres.

ALARM 54, AMA motor for lille:
Motoren er for lille til, at AMA kan gennemfgres.

ALARM 55, AMA par. uden for omrade:
De motorparametervaerdier , som er fundet i motoren ligger uden for det
acceptable omrade.

ALARM 56, AMA afbrudt af brugeren:
AMA er blevet afbrudt af brugeren.

ALARM 57, AMA-timeout:

Forsgg at starte AMA forfra et antal gange, indtil AMA gennemfgres kor-
rekt. Bemaerk, at gentagne AMA-kgrsler kan opvarme motoren til et ni-
veau, hvor modstanden Rs og Rr forgges. Dette er imidlertid ikke kritisk
i de fleste tilfeelde.

ALARM 58, AMA intern fejl:
Kontakt din Danfoss-leverandgr.

ADVARSEL 59, Stremgraense:
Strgmmen er stgrre end veerdien i par. 4-18 Stromgraense.

ALARM/ADVARSEL 61, Sporingsfejl:

En fejl mellem beregnet hastighed og hastighedsmalingen fra feedback-
enheden. Indstillingen for funktionen advarsel/alarm/deaktivering findes
i par. 4-30 Motorfeedbacktabfunktion. Godkendt fejlindstilling i
par. 4-31 Motorfeedbackhastighedsfej/og indstillingen for den tilladte tid,
fejlen opstdr, i par. 4-32 Timeout for motorfeedbacktab. Funktionen kan
veere effektiv under en idriftssetningsprocedure.

ADVARSEL 62, Udgangsfrekvens ved maksimumgraense:
Udgangsfrekvensen er hgjere end den veerdi, der er angivet i
par. 4-19 Maks. udgangsfrekvens. Dette er en advarsel i VVC+-tilstand
og en alarm (trip) i Flux-tilstand.

ALARM 63, Mek. bremse lav:
Den faktiske motorstrgm har ikke overskredet "bremsefriggrelsesstrgm-
men" inden for intervallet "Startforsink.".

Danfiss

ADVARSEL 64, Spaend.-graense:
Kombinationen af belastning og hastighed kraever en hgjere motorspaen-
ding end den faktiske mellemkredsspaending.

ADVARSEL/ALARM/TRIP 65, Styrekortovertemperatur:
Styrekortovertemperatur: Styrekortets afbrydelsestemperatur er 80°C.

ADVARSEL 66, Kglepladetemperatur lav:

Kglepladens temperatur mdles som 0°C. Det kunne indikere, at tempe-
raturfgleren er defekt, og derfor gges ventilatorhastigheden til det mak-
simale for det tilfelde, at effektdelen eller styrekortet er meget varmt.

ALARM 67, Konfiguration for optionen er aendret:
En eller flere optioner er enten tilfgjet eller fjernet siden seneste nedluk-
ning.

ALARM 68, Sikker stands.:
Sikker standsning er blevet aktiveret. Genoptag normal drift ved at péfgre
24 VDC pd T-37. Tryk pa reset-knappen pd LCP.

ADVARSEL 68, Sikker stands.:
Sikker standsning er blevet aktiveret. Normal drift genoptages, ndr sikker
standsning deaktiveres. Advarsel: automatisk genstart!

ALARM 70, Ugyldig FC-konfiguration:
Den nuvaerende kombination af styrekort og effektkort er ulovlig.

ALARM 71, PTC 1 Sikker standsning:

Sikker standsning er blevet aktiveret fra MCB 112 PTC-termistorkortet
(motor for varm). Den normale drift kan genoptages, ndr MCB 112 p&-
fgrer 24 V DC til T-37 igen (ndr motortemperaturen ndr et acceptabelt
niveau), og ndr den digitale indgang fra MCB 112 deaktiveres. N&r dette
sker, skal et nulstillingssignal sendes (via bus, digital I/O eller ved at
trykke pd [RESET]).

ADVARSEL 71, PTC 1 Sikker standsning:

Sikker standsning er blevet aktiveret fra MCB 112 PTC-termistorkortet
(motor for varm). Den normale drift kan genoptages, ndr MCB 112 p3-
farer 24 V DC til T-37 igen (ndr motortemperaturen nér et acceptabelt
niveau), og ndr den digitale indgang fra MCB 112 deaktiveres. Advarsel:
automatisk genstart.

ALARM 72, Farlig fejl:

Sikker standsning med triplds. Alarmen Farlig fejl afgives, hvis kombina-
tionen af sikker standsning-kommandoer er uventet. Dette vil forekom-
me, hvis MCB 112 VLT PTC-termistorkortet aktiverer X44/10, men sikker
standsning af en eller anden grund ikke aktiveres. Hvis MCB 112 ogsd er
den eneste enhed, der bruger sikker standsning (angives via valg [4] eller
[5] i par. 5-19), vil en uventet kombination veaere aktivering af sikker
standsning uden aktivering af X44/10. I fglgende tabel ses en oversigt
over de uventede kombinationer, der fgrer til en Alarm 72. Bemaerk, at
signalet ignoreres, hvis X44/10 er aktiveret i valg 2 eller 3! MCB 112 kan
imidlertid stadig aktivere sikker standsning.
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Funktion Nr. X44/ 10 (DI) Sikker standsning

T37
PTC 1 Advarsel  [4] dF =

+
PTC 1 Alarm [5] + -

- +
PTC1 &Relze A [6] + -
PTC 1 &Rele W [7] + -
PTC 1 & ReleeA/ [8] + -
w
PTC 1 &Rele W/ [9] + -
A
+: aktiveret

-: Ikke aktiveret
ALARM 78, Sporingsfejl:
Forskellen mellem den indstillede punktveerdi og den faktiske hastighed

har oversteget vaerdien i par. 4-35. Deaktiver funktionen med par. 4-34,
eller vaelg en alarm/advarsel ogsd i par. 4-34. Undersgg mekanikken i
belastningen og motoren, kontroller feedbacktilslutningerne fra motor -
encoder - til frekvensomformeren. Vaelg motorfeedbackfunktion i par.
4-30. Juster sporingsfejlband i par. 4-35 og par. 4-37.

ALARM 80, Frekvensomformer initialiseret til standardvaerdi:
Parameterindstillingerne initialiseres til fabriksindstillingen efter en ma-
nuel (3-finger) nulstilling.

ALARM 81, CSIV fejlbeheftet:

CSIV-filen har syntaksfejl.

ALARM 82, CSIV-parameterfejl:
CSIV kunne ikke init. par.

ALARM 85, Dang-fejl PB:
Profibus-/Profisafe-fejl.

ALARM 86, Fare fejl DI:
Folerfejl.

ALARM 90, Encodertab:
Kontroller forbindelsen til encoderoptionen, og udskift til sidst MCB 102
eller MCB 103..

ALARM 91, Analog indgang 54, forkerte indstillinger:

Kontakt S202 er indstillet til OFF (spaendingsindgang), ndr en KTY-fgler
er tilsluttet den analoge indgang klemme 54.

ALARM 250, Ny reservedel:

Effekt- eller switchtilstand-strgmforsyning er blevet udskiftet. Frekvens-
omformerens typekode skal gendannes i EEPROM'en. Veelg den korrekte
typekode i par. 14-23 Typekodeindstil. i overensstemmelse med maerk-
aten pd enheden. Husk at vaelge "Gem til EEPROM" for at afslutte.
ALARM 251, Typekode:

Frekvensomformeren har en ny typekode.
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Konfigurerbart Styreord Ctw 8-14 125
Kont. Nominelt Motormoment 1-26 47
Kgrte Timer 15-01 185
Kty-foler 233
Kty-folertemperatur 16-19 194
Kty-folertype 1-95 60
Kty-graenseniveau 1-97 61
Kty-termistorressource 1-96 61
Kvikmenu 20
Kvikmenu 21
Kvikmenuadgangskode 0-65 43
Kvikmenuen 16
Kvikmenutilstand 16
Kvikstop Rampetid 3-81 77
Kvikstop Rampetype 3-82 77
Kvikstop S-rampeforh. Ved Decel. Slut 3-84 78
Kvikstop S-rampeforh. Ved Decel. Start 3-83 77
Kwh-tzeller 15-02 185
L
Laesning Af Procesdatakonf. 10-12 148
Lcp 26
Lcp-id-nr. 15-48 190
Lcp-kopi 0-50 42
Leds 15
Live Zero, Timeoutfunktion 6-01 104
Live Zero, Timeoutperiode 6-00 104
Logging-buffer Fuld 16-40 196
Logging-interval 15-11 187
Logging-kilde 15-10 186
Logging-tilstand 15-13 188
Logisk Regel, Boolesk 1 13-40 167
Logisk Regel, Boolesk 2 13-42 169
Logisk Regel, Boolesk 3 13-44 171
Logisk Regel, Operator 1 13-41 169
Logisk Regel, Operator 2 13-43 171
Lokal Konfigurationstilstand 1-05 45
Lokale Reference 31
M
Mac Id 10-02 147
Maks. Forsinkelse Mellem Tegn 8-37 126
Maks. Svartidsforsinkelse 8-36 126
Maks. Udgangsfrekvens 4-19 81
Maksimumgraense 3-93 79
Maksimuminerti 1-69 53
Maksimumreference 3-03 68
Manglende Motorfasefunktion 4-58 84
Mcb 113 92,95
Mcb113 112,114
Med Uret 54
Med Uret 102
Mellemkreds 232
Miljg 183
Min Personlige Menu 0-25 38
[Min. Hast. V. Normal Magnet. Hz] 1-52 50
[Min. Hast. V. Normal Magnet. O/min] 1-51 50
Min. Strgm Ved Lav Hastighed 1-66 53
Min. Svartidsforsinkelse 8-35 126
[Min.-hast. For Funktion V. Stop O/min] 1-81 55
[Min.-hastighed For Funktion Ved Stop Hz] 1-82 55
Min.-veerdi F. Brugerdef. Udlaesning 0-31 40
Mindste Aeo-frekvens 14-42 183
Mindste Magnetisering For Aeo 14-41 183
Minimumgraense 3-94 79
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Minimuminerti 1-68 53
Minimumreference 3-02 68
Modelektromot.kraft V. 1000 O/min 1-40 49
Modelskiftefrekvens 1-53 50
Modificerede Parametre 15-93 192
[Moment %] 16-22 195
[Moment Nm] 16-16 194
[Moment Nm] Hgj 16-25 195
Moment Pi-integrationstid 7-13 118
Moment Pi-proportionalforst. 7-12 117
Momentgraense For Generatordrift 4-17 80
Momentgraense For Motordrift 4-16 80
Momentgraensefaktorkilde 4-20 81
Momentkarakteristikker 1-03 45
Moment-rampetid 2-27 66
Moment-reference 2-26 66
Motorbeskyttelse 56
Motor-cosphi 14-43 183
[Motoreffekt Hk] 1-21 46
[Motoreffekt Kw] 1-20 46
Motorfeedbackhastighedsfejl 4-31 82
Motorfeedbacktabfunktion 4-30 82
Motorfrekvens 1-23 47
[Motorhastighed, Hgj Greense Hz] 4-14 80
[Motorhastighed, Hgj Graense O/min] 4-13 80
[Motorhastighed, Lav Greense Hz] 4-12 79
[Motorhastighed, Lav Graense O/min] 4-11 79
Motorhastighedsenhed 0-02 31
Motorhastighedsretning 4-10 79
Motorkonstruktion 1-10 46
Motormagnetisering Ved Stilstand 1-50 50
Motorpoler 1-39 49
Motorspaending 1-22 46,194
Motorstatus 193
Motorstrgm 1-24 47,194
Motorstyringsprincip 1-01 44
Motorvinkel 16-20 194
Motorvinkelforskydning 1-41 50
Multicast 158
N

Netfejl 14-10 177
Netforsyningen 8
Netreference 10-14 151
Netspaending Ved Netfejl 14-11 179
Netstyring 10-15 151
Netveerk 153, 156, 158
Nominel Motorhastighed 5,47
Nulstil Slc 13-03 163
Nulstil Styreordstimeout 8-06 123
Nulstil Teeller For Kgrte Timer 15-07 186
Nulstilling Af Trip 179
Nulstillingstilstand 14-20 179
Numeriske Lcp-betjeningspanel 26
o

[Off]-tast P& Lcp 0-41 41
Off-forsinkelse, Relee 5-42 97
On-forsinkelse, Relae 5-41 97
Oplgsning (positioner/omdr.) 17-21 201
Oplgsning (ppr) 17-11 201
Opszetningskopi 0-51 42
Option Forsynet Via Ekstern 24vdc 14-80 185
Option Monteret 15-60 191
Optionens Sw-version 15-61 191
Optionsbestillingsnr. 15-62 191
Optionsident. 191
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Optionsserienr. 15-63 191
Ordforklaring 4
Overbelastningstilstand 1-04 45
Overmodulation 14-03 177
Overspaendingsstyring 2-17 64
P

P& Referencebdndbredde 7-39 119
Parameter, Metadata 15-99 192
Parameteradgang 152
Parameterinfo 191
Parameteropsaetning 20
Parameterredigering 9-27 142
Parametervalg 23
Parametre Til Signaler 8-41 126,139
Paritet/stop-bits 8-33 126
Pcd-leesekonfiguration 8-43 130,137
Pcd-skrivekonfiguration 8-42 129,135
Poler 17-50 202
Potentiometerreference 14
Preecis Stopfunktion 1-83 55
Prec. Stop-teeller 16-74 199
Preset Relativ Reference 3-14 70
Preset-reference 3-10 68
Proc. Lukket Slgjfe, Tilb. 1-signal 7-20 118
Proc. Lukket Slgife, Tilb. 2-signal 7-22 118
Proces Pid Diff. Forsteerkningsgraense 7-36 119
Proces Pid-feed Forward-faktor 7-38 119
Proces Pid-proportionalforsteerkning 7-33 119
Proces, Pid-integrationstid 7-34 119
Procesdatatypevalg 10-10 147
Process Pid I-del Nulstilling 7-40 119
Process Pid Normal/inv. Reg. 7-49 120
Process Pid Udvidet Pid 7-50 121
Process Pid-bgjleudgang 18-92 204
Process Pid-fb. Filtertid 7-57 121
Process Pid-fejl 18-90 204
Process Pid-forst.skal. Ved Min. Ref, 7-43 120
Process Pid-forst.skaleringsudg. 18-93 204
Process Pid-fremfgr.forst. 7-51 121
Process Pid-fremfgr.nedrampning 7-53 121
Process Pid-fremfgr.oprampning 7-52 121
Process Pid-fremfgringsressource 7-45 120
Process Pid-proportionalforst. 30-84 207
Process Pid-ref, Filtertid 7-56 121
Process Pid-udgang 18-91 204
Process Pid-udgang Neg: Bgijle 7-41 120
Process Pid-udgang Pos.: Bgjle 7-42 120
Processpid-forstrk.skal. V Maks. Ref. 7-44 120
Processpid-fremf. Normal/inv. Reg. 7-46 120
Processtyring 9-28 142
Profibus, Gem Dataveerdier 9-71 144
Profibus-advarselsord 9-53 143
Profibusapparatnulst. 9-72 145
Profilnummer 9-65 144
Progr.opsaetning 9-70 144
Protokol 8-30 125
Prgver For Udlgser 15-14 188
Pulsfiltertidskonstant #29 5-54 99
Pulsfiltertidskonstant #33 5-59 99
[Pulsindgang #29 Hz] 16-67 198
Pulsreference 16-51 196
Pulsstart/-stop 13
Pulsud. #x30/6 Timeout Forudindst. 5-98 103
[Pulsudgang #27 Hz] 16-69 198
Pulsudgang #27, Busstyring 5-93 103
Pulsudgang #27, Timeout Forudindstillet 5-94 103
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[Pulsudgang #29 Hz] 16-70 198
Pulsudgang #29, Busstyring 5-95 103
Pulsudgang #29, Timeout Forudindstillet 5-96 103
Pulsudgang #x30/6 Busstyring 5-97 103
Pulsudgang, Maks. Frekv. #27 5-62 100
Pulsudgang, Maks. Frekv. #29 5-65 101
Pulsudgang, Maks. Frekv. #x30/6 5-68 101
Pwm Tilfeeldig 14-04 177
Q

Quick Menu 16
R

Ramp1 S-rampfh V.dec.start 3-47 73
Ramp2 S-rampfh V.dec.start 3-57 74
Ramp3 S-rampfh V.dec.start 3-67 75
Ramp4 S-rampfh V.dec.start 3-77 76
Rampe 1 S-rampeforhold Ved Acc.-slut 3-46 73
Rampe 1 S-rampeforhold Ved Acc.-start 3-45 73
Rampe 1 S-rampeforhold Ved Decel.-slut 3-48 73
Rampe 1, Rampe-ned-tid 3-42 73
Rampe 1, Rampe-op-tid 3-41 73
Rampe 1, Type 3-40 72
Rampe 2 S-rampeforhold Ved Acc.-slut 3-56 74
Rampe 2 S-rampeforhold Ved Acc.-start 3-55 74
Rampe 2 S-rampeforhold Ved Decel.-slut 3-58 74
Rampe 2, Rampe-ned-tid 3-52 74
Rampe 2, Rampe-op-tid 3-51 74
Rampe 2, Type 3-50 73
Rampe 3 S-rampeforhold Ved Acc.-slut 3-66 75
Rampe 3 S-rampeforhold Ved Acc.-start 3-65 75
Rampe 3 S-rampeforhold Ved Decel.-slut 3-68 75
Rampe 3, Rampe-ned-tid 3-62 75
Rampe 3, Rampe-op-tid 3-61 75
Rampe 3, Type 3-60 74
Rampe 4 S-rampeforhold Ved Acc.-slut 3-76 76
Rampe 4 S-rampeforhold Ved Acc.-start 3-75 76
Rampe 4 S-rampeforhold Ved Decel.-slut 3-78 76
Rampe 4, Rampe-ned-tid 3-72 76
Rampe 4, Rampe-op-tid 3-71 76
Rampe 4, Type 3-70 75
Rampeforsinkelse 3-95 79
Rampetid 3-91 78
Rcd (fejlstrgmsafbryder) 7
Rediger Opsaetning 0-11 32
Reference 156
Reference % 16-02 193
[Reference Enhed] 16-01 193
Referencefunktion 3-04 68
Referenceomrdde 3-00 67
Referenceressource 1 3-15 70
Referenceressource 2 3-16 70
Referenceressource 3 3-17 71
Referencested 3-13 69
Regionale Indstillinger 0-03 31
[Relzeudgang Bin] 16-71 198
Releeudgange 93
Relativ Skalering, Referenceressource 3-18 71
Reset 17
Reset Kwh-teeller 15-06 186
[Reset]-tast P& Lcp 0-43 41
Resolver-graenseflade 17-59 203
Resonansdaemp.tidskonstant 1-65 53
Resonansdaempning 1-64 53
Rfi-filter 14-50 183
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Seetpunkt 9-00 135
Sammenligner, Operand 13-10 163
Sammenligner, Operator 13-11 166
Sammenligner, Veerdi 13-12 167
Seriel Kommunikation 5
Servicekode 14-29 182
Sikkerhedsforanstaltninger 9
Skaermede 12
Skrivning Af Procesdatakonf. 10-11 147
Sl Styreenh.-handling 13-52 174
Sl Styreenh.-tilstand 13-00 160
Sl Styreenhed.-haendelse 13-51 173
Slavefejlteeller 8-83 135
Slavemedd.-tzeller 8-82 135
Slipkompensering 1-62 52
Slipkompenseringstidskonstant 1-63 52
Sl-styreenh., Tilstand 16-38 195
Slut P& Timeout-funktion 8-05 123
Softwareversion 15-43 190
Spaending 15-42 190
Spaendingsreference Via Et Potentiometer: 14
Spec. Funkt. 176
Sporingsfejl 4-35 83
Sporingsfejl Efter Rampetimeout 4-39 83
Sporingsfejl Rampetimeout 4-38 83
Sporingsfejl Timeout 4-36 83
Sporingsfejlfunktion 4-34 82
Sporingsfejlsrampning 4-37 83
Sprog 0-01 30
Sprogpakke 1 30
Sprogpakke 2 30
Sprogpakke 3 30
Sprogpakke 4 30
Ssi-dataformat 17-26 202
Ssi-dataleengde 17-24 201
Start/stop 13
Startforsink. 1-71 54
Startforsinkelse 54
Startfunktion 54
Startfunktion 1-72 54
Starthaendelse 13-01 160
[Starthastighed Hz] 1-75 55
[Starthastighed O/min] 1-74 55
Startmoment 5
Startstrgm 1-76 55
Statorleekreaktans (x1) 1-33 49
Statorlaekreaktansen 47
Statormodstand (rs) 1-30 49
Status 16
Statusmeddelelser 15
Statusord 16-03 193
Statusord 1 9-68 144
Stopforsinkelse 2-24 65
Stophaendelse 13-02 161
Strgmgraense 4-18 80
Strgmgraensestyreenh., Integr.-tid 14-31 182
Strgmgraensestyreenh., Prop.-forst. 14-30 182
Strgmgraensestyring, Filtertid 14-32 182
Styrekabler 12
Styrekorttemp. 16-39 196
Styreord 16-00 193
Styreord 1 9-67 144
Styreordskilde 8-02 122
Styreordsprofil 8-10 124
Styreordstimeoutfunktion 8-04 122
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Styreordstimeouttid 8-03 122
Styrested 8-01 121
Sw-id, Effektkort 15-50 191
Sw-id, Styrekort 15-49 191
Synkron Motorhastighed 5
T

Teeller A 16-72 198
Teeller B 16-73 199
Teellerveerdi For Preecist Stop 1-84 56
Tastatur, 0-4* 41
Taster Til Lokal Betjening 1
Termisk Belastning 50
Termisk Inverterbelastning 16-35 195
Termisk Motorbelastning 16-18 194
Termisk Motorbeskyttelse 1-90 56
Termiske Belastning 194
Termistor 56
Termistor 7
Termistorkilde 1-93 59
Tilpas. Udlzes. 16-09 193
Tilpasset Udlzes. Maks.veerdi 0-32 41
Timeout For Motorfeedbacktab 4-32 82
Timer For Sl-styreenhed 13-20 167
Transformationsforh. 17-53 202
Trinstgrrelse 3-90 78
Trinvis Encoder 196
Trinvist 25
Tripfors. Ved Strgmgraense 14-24 181
Trip-forsinkelse Ved Momenegraense 14-25 181
Tripforsinkelse Ved Vekselretterfejl 14-26 181
U

U/f-karakteristik - F 1-56 51
U/f-karakteristik - U 1-55 51
Udgangsfilter 14-55 184
Udgangshastigheden 54
Udlaesning: Rediger Opsaetninger / Kanal 0-14 34
Udlaesning: Sammenkaedede Opsaetn. 0-13 34
Udlgserhaendelse 15-12 187
Udv. Statusord 16-94 200
Uendelig Variabel £ndring Af Numerisk Datavaerdi 24
\'}

Veelg Dc-bremse 8-52 133
Veelg Frilgb 8-50 132
Veelg Opszetning 8-55 134
Veelg Preset-reference 8-56 134
Veelg Reversering 8-54 133
Veelg Start 8-53 133
Valg Af Baud-hastighed 10-01 147
Valg Af Telegram 9-22 139
Vekselret. Maks. Strgm 16-37 195
Vekselret. Nom. Strgm 16-36 195
Vent.overv. 14-53 184
Ventilatorstyring 14-52 183
[Vigtigste Faktiske Veerdi %] 16-05 193
VIt Udvidet Statusord 14-74 184
Voltage Reduction In Fieldweakning 1-54 50
Vt-niveau 14-40 183
Vveplus 7
w

Wobble Op-/ned-tid 30-08 206
Wobble Vilkdrlig Funktion 30-09 206

MG.33.M6.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

Indeks

247



Indeks

Wobble Vilkérlig Maks.forh. 30-11

FC 300 Programming Guide

206

Wobble Vilk8rlig Min.forh. 30-12

206

Wobbledeltafrekv. Skalering 30-19

206

Wobbledeltafrekv. Skaleringsres. 30-03

205

[Wobbledeltafrekvens %] 30-02

205

[Wobbledeltafrekvens Hz] 30-01

Wobbleforh. 30-10

206

Wobblesekvenstid 30-07

206

[Wobblespringfrekvens Hz] 30-04

205

[Wobblespringfrekvensen %] 30-05

206

Wobblespringtid 30-06

206

Wobbletilstand 30-00
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