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VLT 5000-serie
Betjeningsvejledning
Softwareversion: 3.8x

(OT v,

Denne betjeningsvejledning kan anvendes til alle VLT Serie 5000 frekvensomformere med software version 3.8x.
Se software versionsnummer i parameter 624.
CE og C-tick-meerkning deekker ikke VLT 5001-5062, 525-600 V-apparater.

Denne Betjeningsvejledning er fremstillet som et veerkigj til dig som skal installere betjene og programmere VLT
Serie 5000

Betjeningsvejledning er udformet som en vejledning i hvordan du sikrer optimal installation idrift-
seetning og service

Design Guide Giver alle nyttige informationer nar der skal projekteres samt giver et godt
indblik i teknologi produktprogram tekniske data osv

Betjeningsvejledning herunder Quick Setup leveres sammen med apparatet

Nar denne Betjeningsvejledning leeses igennem vil du finde diverse symboler som du skal veere sezerligt opmaerk-
som pa

Symbolerne som benyttes er

Indikerer en generel advarsel Indikerer en advarsel for hgjspsending
NB!

'l: Indikerer noget som bgr bemeerkes af lee-
seren
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Frekvensomformerens speending er far-
lig, nar den er tilsluttet netforsyningen
Ukorrekt montering af motoren eller VLT
frekvensomformeren kan forarsage be-
skadigelse af materiel, alvorlig person-
skade eller dgd.

Overhold derfor anvisningerne i denne
manual samt lokale og nationale regle-
menter og sikkerhedsbestemmelser.

Installering ved store hgjder:
Ved hgjder over 2 km skal Danfoss Drives
kontaktes vedr. PELV.

® Disse regler angéar din sikkerhed

1.

Netforsyningen til frekvensomformeren skal
veere koblet fra i forbindelse med reparati-
onsarbejde.

Kontrollér at netforsyningen er afbrudt, og at
den forngdne tid er gaet, inden du fierner mo-
tor -og netstikkene.

Tasten [STOP/RESET] pa frekvensomfor-
merens betjeningspanel afbryder ikke for net-
forsyningen og méa derfor ikke benyttes som
sikkerhedsafbryder.

Apparatet skal forbindes korrekt til jord, bru-
geren skal sikres imod forsyningsspeending
og motoren skal sikres imod overbelastning
iflg. gaeldende nationale og lokale bestem-
melser.

Leekstrammene til jord er hgjere end 3,5 mA.

Beskyttelse mod overbelastning af motor,
er _ikke indeholdt i fabriksindstillingen. Hvis
funktionen gnskes, indstilles parameter 128
pa dataveerdi ETR trip eller dataveerdi ETR
advarsel.

Bemeerk: Funktionen initialiseres ved 1,16 x
nominel motorstram og nominel motorfre-
kvens. For det nordamerikanske marked:
ETR funktionerne sgrger for overbelast-
ningsbeskyttelse af motoren, klasse 20, i
overensstemmelse med NEC.

Fjern ikke stikkene til motor -og netforsynin-
gen, nar frekvensomformeren er tilkoblet net-
forsyning. Kontrollér at netforsyningen er
afbrudt, og at den forngdne tid er gaet, inden
du fierner motor -og netstikkene.

7. Veer opmaerksom pa at frekvensomformeren
har flere speendingstilgange end L1, L2 og
L3, nar loadsharing (sammenkobling af DC
mellemkreds) og ekstern 24 V DC er instal-
leret. Kontrollér at alle spaendingstilgange er
afbrudt og den forngdne tid er get inden re-
parationsarbejdet pabegyndes.

® Advarsel mod ugnsket start

1. Motoren kan bringes til stop med digitale
kommandoer, buskommandoer, referencer
eller lokalt stop, mens VLT frekvensomfor-
meren er tilsluttet netforsyning.

Hvis personsikkerhed kreever, at der ikke ma
forekomme utilsigtet start, er disse stopfunk-
tioner ikke tilstraekkelige.

2. Under parameterbehandling kan der fore-
komme motorstart. Aktiver derfor altid stop-
tasten [STOP/RESET], hvorefter data kan
&ndres.

3. En stoppet motor kan starte, hvis der opstar
fejl i frekvensomformerens elektronik eller
hvis en midlertidig overbelastning, en fejl op-
hgrer i forsyningsnettet eller i motortilslutnin-
gen.

m |nstallation af mekanisk bremse

Slut ikke en mekanisk bremse til frekvensomforme-
rens udgang for de relevante parametre for bremse-
styring er indstillet

Valg af udgang i parameter 319 321 323 eller 326 og
indkoblingsstrom og frekvens i parameter 223 og 225

Anvendelse pa isoleret netforsyning
Oplysninger om anvendelse pa isoleret netforsyning
finder du | afsnittet RF/-afbryder.

Det er vigtigt at falge anbefalingerne vedrgrende in-
stallation pa IT-netkilde, da der skal sgrges for til-
straekkelig beskyttelse af den samlede installation.
Hvis man ikke sgrger for at anvende de relevante
overvagningsapparater til IT-netkilden, kan det fare til
beskadigelser.
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Advarsel:

Det kan veere forbundet med livsfare at bergre de elektriske dele, ogsa efter at netforsyningen er frakoblet.
Serg ogsa for, at andre spaendingsindgange er afbrudt, f.eks. ekstern 24 V DC-forsyning, belastningsfordeling
(sammenkobling af DC-mellemkredse) samt motortilslutning til kinetisk backup.

VLT 5001-5006, 200-240 V: vent mindst 4 minutter 3
VLT 5008-5052, 200-240 V: vent mindst 15 minutter g
VLT 5001-5006, 380-500 V: vent mindst 4 minutter i‘_c
VLT 5008-5062, 380-500 V: vent mindst 15 minutter »
VLT 5072-5302, 380-500 V: vent mindst 20 minutter

VLT 5352-5552, 380-500 V: vent mindst 40 minutter

VLT 5001-5005, 525-600 V vent mindst 4 minutter

VLT 5006-5022, 525-600 V: vent mindst 15 minutter

VLT 5027-5062, 525-600 V: vent mindst 30 minutter

VLT 5042-5352, 525-690 V: vent mindst 20 minutter

VLT 5402-5602, 525-690 V: vent mindst 30 minutter

MG.52.A2.01 - VLT® er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss 5



VLT® 5000-serien
B Introduktion til Hurtig opsaetning E‘ :
Denne hurtige opsaetning vejleder dig gennem EMC- PE"DD?ﬂ ’’’’’’’’’ -
korrekt installation af frekvensomformeren ved tilslut- ,,H,I ‘
ning af kabler til netforsyning, motor og styring (fig. 1). EEX ‘“j—‘
Start og stop af motoren skal foretages ved hjeelp af e i)

afbryderen.
Lees Tekniske data og Installation angdende mekanisk
og elektrisk installation af VLT 5122-5552 380-500 V,
VLT 5032-5052 200-240 V AC og VLT 5042-5602
525-690 V.

1752804811

n
Q
-

® 1. Mekanisk installation
VLT 5000-frekvensomformere kan monteres side om side. Behovet for kaling gor, at der skal veere 100 mm luft
over og under frekvensomformeren (5016-5062 380-500 V, 5008-5027 200-240 V og 5016-5062 525-600 V skal
bruge 200 mm, 5072-5102, 380-500 V 225 mm).
Bor alle huller efter de mal, der er angivet i tabellen. Bemaerk venligst speendingsforskellen mellem apparaterne.
Anbring frekvensomformeren pa vaeggen. Spzend alle fire skruer.
Alle mal nzevnt nedenfor er angivet i mm.

VLT-type A B C a b b s o
Bookstyle IP 20, 200-240 V, (Fig. 2) -] s

5001 - 5003 395 090 260 384 70

5004 - 5006 395 130 260 384 70 ;’% "
Bookstyle IP 20, 380-500 V (Fig. 2) e

5001 - 5005 395 90 260 384 70 an

5006 - 5011 395 130 260 384 70

Compact IP 54, 200-240 V (Fig. 3) o

5001 - 5003 460 282 195 260 258 - s

5004 - 5006 530 282 195 330 258 -

5008 - 5011 810 350 280 560 326 —
5016 - 5027 940 400 280 690 375

Compact IP 54, 380-500 V (Fig. 3) .

5001 - 5005 460 282 195 260 258 Fig. 2

5006 - 5011 530 282 195 330 258

5016 - 5027 810 350 280 560 326 5

5032 - 5062 940 400 280 690 375 et

5072 - 5102 940 400 360 690 375 g

Compact IP 20, 200-240 V (Fig. 4) 00 é,

5001 - 5003 395 220 160 384 200 X f

5004 - 5006 395 220 200 384 200 N o

5008 560 242 260 540 200 |l J )
5011 - 5016 700 242 260 680 200 ) i
5022 - 5027 800 308 296 780 270 P
Compact IP 20, 380-500 V (Fig. 4) -
5001 - 5005 395 220 160 384 200

5006 - 5011 395 220 200 384 200 Fig. 3

5016 - 5022 560 242 260 540 200

5027 - 5032 700 242 260 680 200 8 .
5042 - 5062 800 308 296 780 270 T 8.
5072 - 5102 800 370 335 780 330 SN 1

10
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m 2, Elektrisk installation, netforsyning
BEMARK: Klemmerne kan afmonteres pa VLT 5001 - 5006, 200 - 240 V, VLT 5001 - 5011, 380 - 500 V og VLT
5001 - 5011, 525 - 600 V
Slut netforsyningen til netklemmerne L1, L2 og L3 pa frekvensomformeren og til jordtilslutningen (fig. 5-8). Ved
Bookstyle-apparater monteres aflastningsbeslag til kablerne pa vaeggen. Monter det skeermede motorkabel il
motorklemmerne U, V, W og PE pa frekvensomformeren. Kontroller, at skaermen er tilsluttet elektrisk til fre-
kvensomformeren.

1@
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=

— * I
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X

Fig. 5 Fig. 7 S

Bookstyle IP 20 Compact IP 20 )
5001 - 5011 380 - 500 V 5016 - 5102 380 - 500 V
5001 - 5006 200 - 240 V 5008 - 5027 200 - 240 V

5016 - 5062 525 - 600 V
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. Fig. 8
Compact IP 54
5016 - 5062 380 - 500 V
5008 - 5027 200 - 240 V

Compact IP 20 og IP 54

5001 - 5011 380 - 500 V
5001 - 5006 200 - 240 V
5001 - 5011 525 - 600 V

NET  LAD SHARNG MOTOR  BREMSE
L1 Lz L3 D6- 06+ U V. W -R +R
91 92 93188 89 96 97 98 81 82
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®©®®®
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Compact IP 54
5072 -5102 380 - 500 V

MG.52.A2.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 7



Danfot

VLT® 5000-serien

®m 3. Elektrisk installation, styreledninger
Brug en skruetraekker til at fierne frontdaekslet under
betjeningspanelet.
Bemaerk: Klemmerne kan afmonteres. Tilslut et pro-
vekabel mellem klemme 12 og 27 (Fig. 10)

1752405412

Monter det skeermede kabel pa det eksterne start/stop
pa styreklemmerne 12 og 18.

® 4. Programmering Indstil frekvensintervallet og rampetiderne (fig. 11)

Frekvensomformeren programmeres via styrepanelet.

Min. reference Parameter 204
Tryk p& QUICK MENU-tasten. Quick Menu vises i dis- Max. reference Parameter 205
playet. Parametrene vaelges ved hjeelp af pil op og pil Rampe op-tid Parameter 207
ned. Tryk pA CHANGE DATA-tasten for at aendre pa- Rampe ned-tid Parameter 208

rameterveerdien. Datavaerdierne aendres ved hjeelp af
pil op og pil ned. Tryk pa venstre- og hgjretasten for at
bevaege markaren. Tryk pa OK for at gemme parame-
terindstillingen.

Angiv det gnskede sprog i parameter 001. Der findes
seks muligheder: engelsk, tysk, fransk, dansk, spansk
og italiensk.

Indstil motorparametrene i henhold til motorpladen:

Motoreffekt Parameter 102
Motorspeaending Parameter 103
Motorfrekvens Parameter 104
Motorstregm Parameter 105

Nominel motorhastighed Parameter 106

Indstil Lokal/fjernbetj. i Parameter 002 til Lokal.

Udgungs—“
frekvens

f MAX.(202) 1
Ref. 1

fM,N (104) 1

I MIN.(201) |

Rampe op-tid
207/209

Rampe ned-tid
208/210

175ZA047.12

Fig. 11

m 5, Motorstart

Tryk pa START-tasten for at starte motoren. Indstil
motorhastigheden i Parameter 003. Kontroller, om ro-
tationsretningen er som vist i displayet. Den kan an-
dres ved at bytte om pa to faser i motorkablet.

Tryk pa STOP-tasten for at stoppe motoren.

Veelg komplet eller reduceret Automatisk motoropti-
mering (AMA) i Parameter 107. Se afsnittet Automatisk

motoroptimering, AMA for at f& yderligere oplysninger
om AMA.

Tryk pa START-tasten for at starte Automatisk motor-
optimering (AMA).

Tryk pa DISPLAY/STATUS-tasten for at afslutte Quick
Menu.

MG.52.A2.01 - VLT® er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss
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® Tilgaengelig litteratur

Nedenstdende giver et overblik over den litteratur,

som er tilgeengelig for VLT 5000. Det skal bemeerkes,
at der kan veere afvigelser fra land til land.

Leveres sammen med apparatet:

Betjeningsvejledning MG.51.AX.YY
Installationsvejledning til hejspaending MI1.90.UX.YY
Kommunikation med VLT 5000:

VLT 5000 Profibus-manual MG.10.EX.YY
VLT 5000 DeviceNet-manual MG.50.HX.YY
VLT 5000 LonWorks-manual MG.50.MX.YY
VLT 5000 Modbus-manual MG.10.MX.YY
VLT 5000 Interbus-manual MG.10.0X.YY
Applikationsoptioner til VLT 5000:

VLT 5000 SyncPos-optionsmanual MG.10.EX.YY
VLT 5000 Regulatorplaceringsmanual MG.50.PX.YY
VLT 5000 Regulatorsynkroniseringsmanual MG.10.NX.YY
Ring spinning-option MI.50.Z2X.02
Wobble-funktionsoption MI1.50.JX.02
Winder and Tension-styreoption MG.50.KX.02
Instruktioner til VLT 5000:

Belastningsfordeling MI.50.NX.02
VLT 5000 Bremsemodstande MI.90.FX.YY
Bremsemodstande til horisontale applikationer (VLT 5001 - 5011) (kun p& engelsk og tysk) MI.50.SX.YY
LC-filtermoduler MI.56.DX.YY
Omformer til koderindgange (5V TTL til 24 V DC) (kun pa& kombineret engelsk og tysk) MI.50.1X.51
Bagplade til VLT Serie 5000 MN.50.XX.02
Diverse litteratur til VLT 5000:

Design Guide MG.51.BX.YY
Indbygning af VLT 5000 Profibus i et Simatic S5-system MC.50.CX.02
Indbygning af VLT 5000 Profibus i et Simatic S7-system MC.50.AX.02
Haeve/seenke og VLT Serie 5000 MN.50.RX.02
Diverse (kun pa engelsk):

Protection against electrical hazards MN.90.GX.02
Choice of prefuses MN.50.0X.02
VLT on IT mains MN.90.CX.02
Filtering of harmonic currents MN.90.FX.02
Handling aggressive environments MN.90.1X.02
CI-TI™ contactors - VLT® frequency converters MN.90.KX.02
VLT® frequency converters and UniOP operator panels MN.90.HX.02
X = versionsnummer

YY = sprogversion

MG.52.A2.01 - VLT® er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss 9
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VLT® 5000-serien

® Generelle tekniske data
Netforsyning (L1, L2, L3):

Forsyningsspaending 200-240 V-apparater 3 x 200/208/220/230/240 V +10%
Forsyningsspaending 380-500 V-apparater 3 x 380/400/415/440/460/500 V +10%
Forsyningsspaending 525-600 V-apparater 3 x 525/550/575/600 V +10%
Forsyningsspaending 525-690 V-apparater 3 x 525/550/575/600/690 V +10%
Forsyningsfrekvens 48-62 Hz +/- 1 %

Se afsnittet om seerlige forhold i Design Guiden

Maks. ubalance pa forsyningsspeending:
VLT 5001-5011, 380-500 V og 525-600 V og VLT 5001-5006, 200-240

\Y +2,0% af nominel forsyningsspeending
VLT 5016-5062, 380-500 V og 525-600 V og VLT 5008-5027, 200-240

\Y +1,5% af nominel forsyningsspeending
VLT 5072-5552, 380-500 V og VLT 5032-5052, 200-240 V +3,0% af nominel forsyningsspeending
VLT 5042-5602, 525-690 V +3,0% af nominel forsyningsspaending
Reel effektfaktor (A) 0,90 nominelt ved nominel belastning
Effektforskydningsfaktor (cos @) teet ved (>0,98)
Antal afbrydere pé forsyningsindgang L1, L2, L3 ca. 1 gang/min.

Se afsnittet om seerlige forhold i Design Guiden

VLT-udgangsdata (U, V, W):

Udgangsspaending 0-100% af forsyningsspaendingen
Udgangsfrekvens VLT 5001-5027, 200-240 V 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5032-5052, 200-240 V 0-132 Hz, 0-450 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5001-5052, 380-500 V 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5062-5302, 380-500 V 0-132 Hz, 0-450 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5352-5552, 380-500 V 0-132 Hz, 0-300 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5001-5011, 525-600 V 0-132 Hz, 0-700 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5016-5052, 525-600 V 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5062, 525-600 V 0-132 Hz, 0-450 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5042-5302, 525-690 V 0-132 Hz, 0-200 Hz
Udgangsfrekvens VLT 5352-5602, 525-690 V 0-132 Hz, 0-150 Hz
Nominel motorspaending, 200-240 V-apparater 200/208/220/230/240 V
Nominel motorspaending, 380-500 V-apparater 380/400/415/440/460/480/500 V
Nominel motorspaending, 525-600 V-apparater 525/550/575 V
Nominel motorspaending, 525-690 V-apparater 525/550/575/690 V
Nominel motorfrekvens 50/60 Hz
Kobling pa udgang Ubegraenset
Rampetider 0,05-3600 sek.

Momentkarakteristik:

Startmoment, VLT 5001-5027, 200-240 V og VLT 5001-5552, 380-500 V 160% i 1 min.
Startmoment, VLT 5032-5052, 200-240 V 150% i 1 min.
Startmoment, VLT 5001-5062, 525-600 V 160% i 1 min.
Startmoment, VLT 5042-5602, 525-690 V 160% i 1 min.
Startmoment 180% i 0,5 sek.
Accelerationsmoment 100%
Overmoment, VLT 5001-5027, 200-240 V og VLT 5001-5552, 380-500 V

VLT 5001-5062, 525-600 V, og VLT 5042-5602, 525-690 V 160%
Overmoment, VLT 5032-5052, 200-240 V 150%
Bremsemoment ved 0 omdr./min. (lukket slgjfe) 100%

10 MG.52.A2.01 - VLT® er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss
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Den oplyste momentkarakteristik geelder, nar frekvensomformeren er i hajt overmoment (160%,). | normal overmo-
ment (110%) vil veerdierne blive lavere.

VLT® 5000-serien

Bremsning ved hgjt overmoment

Cyklustid (s) Bremsedriftscyklus ved 100% mo-| Bremsedriftscyklus ved overmoment
ment (150/160%)

200-240 V

5001-5027 120 Kontinuerligt 40%
5032-5052 300 10% 10%
380-500 V

5001-5102 120 Kontinuerligt 40%
5122-5252 600 Kontinuerligt 10%

5302 600 40% 10%
5352-5552 600 40%" 10%3?)
525-600 V

5001-5062 120 Kontinuerligt 40%
525-690 V

5042-5352 600 40% 10%
5402-5602 600 40%"°) 10%*)

1) VLT 5502 med 90% moment. Ved 100% moment er bremsedriftscyklussen pa 13%. Ved netklassificering 441-500 V 100% moment
er bremsedriftscyklussen pa 17%.

VLT 5552 ved 80% moment. Ved 100% moment er bremsedriftscyklussen pa 8%.
2) Baseret pa 300 sekunds cyklus:

Til VLT 5502 er momentet 145%.

Til VLT 5552 er momentet 130%.

3) VLT 5502 med 80% moment.

VLT 5602 ved 71% moment.

4) Baseret pa 300 sekunds cyklus:

Til VLT 5502 er momentet 128%.

Til VLT 5602 er momentet 114%.

Styrekort, digitale indgange:

Antal programmerbare digitale indgange 8
Klemme nr. 16, 17,18, 19, 27, 29, 32, 33
Speendingsniveau 0-24 V DC (PNP positiv logik)
Spaendingsniveau, logisk '0' <5V DC
Speaendingsniveau, logisk '1' >10VDC
Maksimal spaending pa indgang 28V DC
Indgangsmodstand, Ri 2kQ
Scanningstid pr. indgang 3 msek.

Sikker galvanisk adskillelse: Alle digitale indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspeendingen (PELV). De digitale
indgange kan desuden adskilles fra de avrige klemmer pa styrekortet ved at tilslutte en ekstern 24\ DC forsyning og
abne switch 4. Se switch 4. VLT 5001-5062, 525-600 V/ overholder ikke PELV.

©
8
1)
©
O
X
0
c
X
()
|_

Styrekort, analoge indgange:

Antal programmerbare analoge spsendingsindgange/termistorindgange 2
Klemme nr. 53, 54
Speendingsniveau 0-+10 V DC (skalerbar)
Indgangsmodstand, Ri 10 kQ
Antal programmerbare analoge stremindgange 1
Klemme nr. 60
Stremomrade 0/4 - £20 mA (skalerbar)
Indgangsmodstand, Ri 200 Q
oplasning 7 10 bit + fortegn
Ngjagtighed pa indgang Maks. fejl 1% af fuld skala
Scanningstid pr. indgang 3 msek.
Klemme nr. jord 55
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Sikker galvanisk adskillelse: Alle analoge indgange er galvanisk isoleret fra forsyningsspeendingen (PELV)* samt fra
andre ind- og udgange.
*VLT 5007-5062, 525-600 V overholder ikke PELV.

VLT® 5000-serien

Styrekort, puls-/encoder-indgang

Antal programmeérbare puls-/koderindgange 4
Klemme nr. 17, 29, 32, 33
Maks. frekvens pa klemme 17 5 kHz
Maks. frekvens pa klemme 29, 32, 33 20 kHz (PNP open collector)
Maks. frekvens pa klemme 29, 32, 33 65 kHz (Push-pull)
Speendingsniveau 0-24 V DC (PNP positiv logik)
Speendingsniveau, logisk ‘0’ <5V DC
Speaendingsniveau, logisk '1' >10V DC
Maksimal spaending pa indgang 28V DC
Indgangsmodstand, Ri 2kQ
Scanningstid pr. indgang 3 msek.
oplagsning 7 10 bit + fortegn
Ngjagtighed (100-1 kHz), klemme 17, 29, 33 Maks. fejl: 0,5 % af fuld skala
Ngjagtighed (1-5 kHz), klemme 17 Maks. fejl: 0,1 % af fuld skala
Ngjagtighed (1-65 kHz) klemme 29, 33 Maks. fejl: 0,1 % af fuld skala

Sikker galvanisk adskillelse: Alle puls-/encoder-indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV)*.
Desuden kan puls- og encoder-indgange isoleres fra de andre klemmer pa styrekortet ved tilslutning af en ekstern
24 \/ DC-forsyning og abning af switch 4.

* VLT 5001-5062, 525-600 V overholder ikke PELV.

Styrekort, digitale/puls- og analoge udgange:

Antal programmerbare digitale og analoge udgange 2
Klemme nr. 42,45
Speendingsniveau ved digital-/puls udgang 7 0-24VDC
Mindstebelastning til jord (klemme 39) ved digital-/ pulsudgang 600 Q
Frekvensomrader (digital udgang anvendt som pulsudgang) 0-32 kHz
Stremomrade ved analog udgang 0/4 - 20 mA
Maksimumbelastning til jord (klemme 39) ved analog udgang 500 Q
Ngjagtighed pa analog udgang Maks. fejl: 1,5 % af fuld skala
Oplgsning pa analog udgang 8 bit

Sikker galvanisk adskillelse: Alle digitale og analoge udgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV)*
samt andre indgange og udgange.
* VLT 5007-5062, 525-600 V overholder ikke PELV.

Styrekort, 24 V DC-forsyning:

Klemme nr. 12,13
Maks. belastning (kortslutningsbeskyttet) 200 mA
Klemmenr., jord 20, 39

Sikker galvanisk adskillelse: 24 \/ DC-forsyningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV)*, men har
samme potentiale som de analoge udgange.
* VLT 5007-5062, 525-600 V overholder ikke PELV.

Styrekort, RS 485 seriel kommunikation:
Klemmenummer 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)

Sikker galvanisk adskillelse: Fuld galvanisk isolering.
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VLT® 5000-serien

Relaeudgange:"

Antal programmérbare relseudgange 2
Klemmenummer, styrekort (kun modstandsbelastning) 4-5 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC1) pé 4-5, styrekort 50V AC, 1A, 50 VA
Maks. klemmebelastning (DC1 (IEC 947)) pa 4-5, styrekort 25VDC,2A/50VDC,1A 50W
Maks. klemmebelastning (DC1) pa 4-5; styrekort til UL/cUL-applikationer 30V AC,1A/425V DC, 1A
Klemmenr., effektkort (modstands- og induktivbelastning) 1-3 (bryde), 1-2 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC1) pa 1-3, 1-2, effektkort 250 V AC, 2 A, 500 VA
Maks. klemmebelastning (DC1 (IEC 947)) pa 1-3, 1-2, effektkort 25V DC,2A/50V DC, 1A, 50 W
Min. klemmebelastning (AC/DC) pa 1-3, 1-2, effektkort 24V DC,10mA /24 V AC, 100 mA

1) Nominelle veerdier for op til 300.000 operationer.
Ved induktive belastninger reduceres antallet af operationer med 50%. Som et alternativ hertil kan strammen
reduceres med 50%, sa de 300.000 operationer bevares.

Bremsemodstandsklemmer (kun SB-, EB-, DE- og PB-apparater):
Klemme nr. 81, 82

Ekstern 24 V DCforsyning

Klemme nr 35 36
Speendingsomrade 24 V DC £15% maks 37 V DC i 10 sek
Maks spaendingsripple 2V DC
Effektforbrug 15 W 50 W 50 W til opstart 20 msek
Min forsikring 6 Amp

Sikker galvanisk adskillelse Fuld galvanisk adskillelse safremt den eksterne 24V DC forsyning ogsa er af typen PELV

Kabelleengder, tveersnit og konnektorer:

Maks. motorkabelleengde, skaermet kabel 150 m
Maks. motorkabelleengde, uskaermet kabel 300 m
Maks. motorkabelleengde, skaermet kabel VLT 5011 380-500 V 100 m
Maks. motorkabelleengde, skaermet kabel VLT 5011 525-600 V

og VLT 5008, normal overbelastningstilstand, 525-600 V 50m
Maks. bremsekabelleengde, skaermet kabel 20m
Maks. belastningsfordelingskabelleengde, skeermet kabel 25 m fra frekvensomformer til DC-bar.
Maks. kabeltvaersnit for motor, bremse og belastningsfordeling, se Elektriske data

Maks. kabeltveersnit for 24 V ekstern DC-forsyning

- VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500 V; VLT 5001-5062 525-600 V 4 mm?/10 AWG
- VLT 5032-5052 200-240 V; VLT 5122-5552 380-500 V; VLT 5042-5602 525-690 V 2,5 mm? /12 AWG
Maks. tveersnit for styrekabler 1,5mm2/16 AWG
Maks. tveersnit for seriel kommunikation 1,5 mm? /16 AWG

Hvis der skal vaere overensstemmelse med UL/cUL, skal der anvendes et kobberkabel med temperaturklasse 60/75°
C

(VLT 5001-5062 380-500 V, 525-600 V og VLT 50071-5027 200-240 V).

Hvis der skal vaere overensstemmelse med UL/cUL, skal der anvendes et kobberkabel med temperaturklasse 75°C
(VLT 5072-5552 380-500 V, VLT 5032-5052 200-240 V, VLT 5042-5602 525-690 V).

Konnektorer er beregnet til brug pa bade kobber- og aluminiumkabler, medmindre andet fremgar.

Ngjagtigheden af displayudleesningen (parameter 009-012):
Motorstrom [6] 0-140% belastning Maks. fejl: £2.0% af nominel udgangsstram
Moment % [7], -100 - 140% belastning Maks. fejl: +5% af nominel motorstarrelse
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Danfot

VLT® 5000-serien

Udgang [8], effekt HK [9], 0-90% belastning Maks. fejl: +5% af nominel udgang
Kontrol karakteristikker:
Frekvensomrade 0-1000 Hz
Oplgsning pa udgangsfrekvens +0.003 Hz
System responstid 3 msek.
Hastighed styringsomrade (aben slgjfe) 1:100 af synkron hastighed
Hastighed styringsomrade (lukket slgjfe) 1:1000 af synkron hastighed
Hastighed ngjagtighed (aben slgjfe) < 1500 rpm: Max. fejl pa £7,5 rpm
Hastighed ngjagtighed (lukket slgjfe) < 1500 rpm: Max fejl pa £1,5 rpm
Moment styringsngjagtighed (aben slgjfe) 0-150 rpm: Max. fejl pa £20% af nominel moment
Moment styringsngjagtighed (hastighedsfeedback) Max. fejl pa £5% af nominel moment
Alle kontrol karakteristikker er baseret pa en 4-polet asynkron motor.
Omgivelser:
Kapsling (afhaenger af effektstarrelse) IP 00, IP 20, IP 21, NEMA 1, IP 54
Vibrationstest 0,7 g RMS 18-1000 Hz randomiseret. 3 retninger i 2 timer (IEC 68-2,34/35/36)
Maksimum relativ luftfugtighed 93 % (IEC 68-2-3) ved opbevaring/transport
Maksimum relativ luftfugtighed 95 % ikke-kondenserende (IEC 721-3-3; klasse 3K3) ved drift
Aggressivt miljg (IEC 721 - 3 - 3) Ikke-coated klasse 3C2
Aggressivt miljg (IEC 721 - 3 - 3) Coated klasse 3C3
Omgivelsestemperatur IP 20/NEMA 1 (hgjt overmoment 160%) Maks. 45°C (degngennemsnit maks. 40°C)
Omgivelsestemperatur IP 20/NEMA 1 (normalt overmoment 110%) Maks. 40°C (dggngennemsnit maks. 35°C)
Omgivelsestemperatur IP 54 (hgj overmoment 160 %) Maks. 40°C (degngennemsnit maks. 35°C)
Omgivelsestemperatur IP 54 (normal overmoment 110 %) Maks. 40°C (degngennemsnit maks. 35°C)
Omgivelsestemperatur IP 20/54 VLT 5011 500 V Maks. 40°C (degngennemsnit maks. 35°C)
Omgivelsestemperatur IP 54 VLT 5042-5602, 525-690 V; og
5122-5552, 380-500 V (hgjt overmoment 160%) Maks. 45°C (degngennemsnit maks. 40°C)
Derating for haj omgivelsestemperatur, se Design Guiden
Min. omgivelsestemperatur ved fuld drift 0°C
Min. omgivelsestemperatur ved reduceret ydelse -10°C
Temperatur ved opbevaring/transport -25 - +65/70°C
Maks. hgjde over havet 1000 m
Derating for hajde pa over 1000 m over havet, se Design Guiden
Anvendte EMC-standarder, Emission EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61800-3, EN 55011

EN 61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4
Geaeldende EMC-standarder, Immunitet EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, VDE 0160/1990.12

Se afsnittet om seerlige forhold i Design Guide

VLT 5001-5062, 525-600 V overholder ikke EMC- eller lavspeendingsdirektiver.

IP 54-apparater er ikke beregnet til direkte udendars installation. IP 54-klassificeringen relaterer kun til sol, is, vind-
blaest regn under kersel. | sadanne tilfaelde anbefaler Danfoss, at apparatet installeres i en kapsling, som er designet
til sadanne forhold. Alternativt anbefales en installation pa mindst 0,5 m. over overfladen og deekket af et hus
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VLT® 5000-serien

VLT 5000 Serie beskyttelse:

Elektronisk termisk motorbeskyttelse sikrer motoren mod overbelastning.

Temperaturovervagning af kelepladen sikrer, at frekvensomformeren udkobler, hvis temperaturen bliver 90 °C for
IP 00, IP 20 og NEMA 1. Ved IP 54 er afbrydelsestemperaturen 80°C. En overtemperatur kan forst nulstilles, nar
kalepladens temperatur igen er under 60°C.

For de apparater, der omtales nedenfor, er greenserne som falger:

- VLT 5122, 380-500 V afbryder ved 75°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 60°C.

- VLT 5152, 380-500 V afbryder ved 80°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 60°C.

- VLT 5202, 380-500 V afbryder ved 95°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 65°C.

- VLT 5152, 380-500 V afbryder ved 95°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 65°C.

- VLT 5302, 380-500 V afbryder ved 105°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 75°C

VLT 5352-5552, 380-500 V afbryder ved 85°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 60°C.

- VLT 5042-5122, 525-690 V afbryder ved 75°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 60°C.
- VLT 5152, 525-690 V afbryder ved 80°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 60°C.

- VLT 5202-5352, 525-690 V afbryder ved 100°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 70°C.
- VLT 5402-5602, 525-690 V afbryder ved 75°C og kan nulstilles, nar temperaturen igen er under 60°C.

Frekvensomformeren er beskyttet mod kortslutninger pa motorterminalerne U, V, W.
Frekvensomformeren er beskyttet mod jordfejl pA motorterminalerne U, V, W.

Overvagning af mellemkredsspaendingen sikrer, at frekvensomformeren udkobler, hvis mellemkredsspaendingen bliver for hgj eller
for lav.

Hvis der mangler en motorfase, udkobler frekvensomformeren, se parameter 234 Motorfaseovervagning.
Ved netfejl kan frekvensomformeren udfare en kontrolleret deceleration.

Hvis der mangler en netfase, udkobler frekvensomformeren, nar motoren udseettes for en belastning.
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VLT® 5000-serien
B Elektriske data = Bookstyle og Compact, netforsyning 3 x 200-240
Vv
| henhold til internationale krav VLT type 5001 5002 5003 5004 5005 5006
K 4 Udgangsstram Ivit [A] 37 5.4 7.8 10.6 125 15.2
IVLT, maks (60 s) [A] 5.9 8.6 12.5 17 20 24.3
Effekt (240 V) SviT [KVA] 15 22 3.2 4.4 5.2 6.3
Typisk akseleffekt PvitNn [kW] 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 3.7
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 1 1.5 2 3 4 5
Maks. kabeltvaersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm 2 /[AWG]? ) 410 410 4710 410 410 410
Nominel indgangsstrem (200 V)ILN [A] 3.4 4.8 71 9.5 11.5 14.5
Maks. kabel
wesrsnitseffekt [mm? J[AWG]2) 4/10 410 4/10 4/10 4/10 4/10
Maks. for-sikringer [-JULY [A] 16/10  16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
Effektivitet®) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
Veegt IP 20 EB Bookstyle [ka] 7 7 7 9 9 9.5
Veegt IP 20 EB Compact kgl 8 8 8 10 10 10
Veegt IP 54 Compact kgl 11.5 115 11.5 135 135 13.5
Effekitab ved W] 58 76 95 126 172 194
maks. belastning.
Kapslinasarad IP 20/ 1P 20/ IP 20/ 1P 20/ 1P 20/ IP 20/
psiingsg IP54  IP54 IP54 IP54 IP54 IP54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.
3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.
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VLT® 5000-serien
B Compact netforsyning 3 x 200-240 V
| henhold til internationale krav VLT-type 5008 5011 5016 5022 5027
Normalt overmoment (110 %):
Udgangsstrom Ilvit N [A] 32 46 61.2 73 88
i, maks (60[2; 352 506 673  80.3  96.8
Effekt (240 V) Svitn [KVA] 13.3 19.1 254 30.3 36.6
Typisk akseleffekt Pvitn [kW] 7.5 11 15 18.5 22
Typisk akseleffekt Pvitn [HK] 10 15 20 25 30
Hgjt overmoment (160 %):
Udgangsstrem vt [A] 25 32 46 61.2 73
T, ks (60[;; 40 512 736 979 1168
Effekt (240 V) Svitn [KVA] 10 13 19 25 30
Typisk akseleffekt Pvitn [KW] 5.5 7.5 11 15 18.5
Typisk akseleffekt Pvitn [HK] 7.5 10 15 20 25
Maks. kabeltvaersnit til motor, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
. . 5
grgmse og belastningsfordeling [mm2 /AWG] IP 20 16/6 35/2 35/2 a5/2 50/0
Min. kabeltveersnit til motor, bremse og be-
lastningsfordeling 4 [mm2 /AWG]? 10/8 10/8 10/8 10/8 16/6
Nominel indgangsstram (200 V) ILn [A] 32 46 61 73 88
Maks. kabeltveersnit, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
h]:@ effekt [mm?2 J/J[AWG]? IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
= Maks. for-sikringer [-YULD [A] 50 60 80 125 125
goo Virkningsgrad® 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
D Veegt IP 20 EB [kg] 21 25 27 34 36
- Veegt IP 54 [kg] 38 40 53 55 56
Effekttab ved maks. belastning.
» - hgjt overmoment (160 %) [W] 340 426 626 833 994
Z o ’l}";“ overmoment W] 426 545 783 1042 1243
Kapslin IP 20/ IP20/ IP20/ IP20/ IP 20/
psiing IP 54 P54 P54 P54 IP54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skaermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er det mindste kabeltvaersnit, der ma monteres pa kliemmerne, hvis IP 20 skal overholdes. Overhold altid nationale
og lokale bestemmelser for min. kabeltvaersnit.

5. Aluminiumkabler med tvaersnit pa over 35 mm? skal tilsluttes med Al-Cu-poler.
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VLT® 5000-serien

B Compact netforsyning 3 x 200-240 V

| henhold til internationale krav VLT type 5032 5042 5052
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrem Ivitn [A] (200-230V) 115 143 170
IvLT, maks (60 s) [A] (200-230 V) 127 158 187
IvitN [A] (231-240 V) 104 130 154
IviLT, maks (60 s) [A] (231-240 V) 115 143 170
Effekt Svin [KVA] (208 V) 4 52 61
Svit [KVA] (230 V) 46 57 68
Svin [KVA] (240 V) 43 54 64
Typisk akseleffekt [HK] (208 V) 40 50 60
Typisk akseleffekt [kW] (230 V) 30 37 45
Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
Udgangsstrem Ivit,N [A] (200-230 V) 88 115 143
IvLT, maks [A] (200-230 V) 132 173 215
Ivitn [A] (231-240 V) 80 104 130
IvLT, maks [A] (231-240 V) 120 285 195
Effekt Svin [KVA] (208 V) 32 41 52
SvitN [KVA] (230 V) 35 46 57
Svit [KVA] (240 V) 33 43 54
Typisk akseleffekt [HK] (208 V) 30 40 50
[kW] (230 V) 22 30 37
maks. tvaersnit af kabel til motor og belast- [mm?2 46 120
ningsfordeling [AWG]248 300 mem
. . [mm?2 ]46 25
maks. tveersnit af kabel til bremse [AWG]246 4
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Nominel indgangsstrem ILn[A] (230V) 101.3 126.6 149.9
Normalt overbelastningsmoment (150 %):
Nominel indgangsstrem ILn [A] (230 V) 77,9 101,3 126,6
Maks. kabeltvaersnit [mm?2]46 120
stremforsyning [AWG]246 300 mem
Min. kabeltvaersnit til motor, effekt- [mm?]*6 6
forsyning, bremse og belastningsfordeling [AWG]246 8
Maks. for-sikringer (net) [-[/UL [A]' 150/150  200/200 250/250
Effektivitet® 0,96-0,97
Effekttab Normal overbelastning [W] 1089 1361 1612
Hgj overbelastning [W] 838 1089 1361
Veegt IP 00 [kg] 101 101 101
Veegt IP 20 Nema1 [kg] 101 101 101
Veegt IP 54 Nemai2 [kg] 104 104 104
Kapslingsgrad IP 00/Nema 1 (IP 20) / IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skaermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Maks. kabeltvaersnit er den maksimale kabeldiameter, der ma monteres pa klemmerne. Min. kabeltvaersnit er den mindste tilladte kabeldiameter. Falg
altid nationale og lokale bestemmelser for min. kabeltveersnit.

5. Veegt uden forsendelsesemballage.

6. Tilslutningspunkt: M8 bremse: M6.
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B Bookstyle og Compact, netforsyning 3x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT type 5001 5002 5003 5004
Udgangsstram Ivitn [A] (380-440 V) 2.2 2.8 41 5.6
IvLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 3.5 45 6.5 9
IvitN [A] (441-500 V) 1.9 2.6 34 4.8
IvLT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 3 4.2 5.5 7.7
Effekt Svirn [KVA] (380-440 V) 1.7 21 3.1 4.3
SvirN [KVA] (441-500 V) 1.6 2.3 2.9 4.2
Typisk akseleffekt Pvit,n [kKW] 0.75 1.1 1.5 2.2
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 1 1.5 2 3
Maks. kabeltvaersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm? J/[AWG]? ) 410 410 4110 410
Nominel indgangsstram ILN[A] (380 V) 2.3 2.6 3.8 5.3
ILn [A] (460 V) 1.9 25 34 4.8
Maks. kabeltveersnit, effekt [mm? JJAWG]? 4/10 410 410 410
Maks. for-sikringer [-JJUL" [A] 16/6 16/6 16/10 16/10
Effektivitet 3 0.96 0.96 0.96 0.96
Vaegt IP 20 EB Bookstyle [kg] 7 7 7 7.5
Vaegt IP 20 EB Compact [kg] 8 8 8 8.5
Veegt IP 54 Compact [kg] 11.5 11.5 11.5 12
Effekttab v. maks. belastning [W] 55 67 92 110
Kapslingsgrad 1P 20/ IP 20/ IP 20/ 1P 20/
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.
3. Malt med 30 m skaermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.
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VLT® 5000-serien
Bookstyle og Compact, netforsyning 3x 380-500 V
| henhold til internationale krav VLT type 5005 5006 5008 5011
Udgangsstrem Ivitn [A] (380-440V) 7.2 10 13 16
IvLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 11.5 16 20.8 25.6
Ivitn [A] (441-500 V) 6.3 8.2 11 14.5
IvLT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 10.1 13.1 17.6 23.2
Effekt Svirn [KVA] (380-440 V) 5.5 7.6 9.9 12.2
Svitn [KVA] (441-500 V) 5.5 71 9.5 12.6
Typisk akseleffekt Pyt [kW] 3.0 4.0 55 7.5
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 4 5 75 10
Maks. kabeltvaersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm? J/JAWG]? ) 410 410 410 410
Nominel indgangsstrem ILn[A] (880 V) 7 9.1 12.2 15.0
H ILn [A] (460 V) 6 8.3 10.6 14.0
L Maks. kabeltveersnit, effekt [mm? [/[AWG]? 4/10 410 410 4/10
500 Maks. for-sikringer [-J/UL" [A] 16/15 25/20 25/25 35/30
> Effektivitet? 0.96 0.96 0.96 0.96
5000 Vaegt IP 20 EB Bookstyle [kg] 75 9.5 9.5 9.5
Veegt IP 20 EB Compact [kg] 8.5 10.5 10.5 10.5
Veegt IP 20 EB Compact [kg] 12 14 14 14
rI?ifrf:;kttab v. maks. belast- W] 139 198 250 295
Kaoslinasarad IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
psiingsg IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.
3. Malt med 30 m skaermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.
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VLT® 5000-serien

® Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT-type 5016 5022 5027
Normalt overmoment (110 %):
Udgangsstrom IviTN [A] (380-440 V) 32 37.5 44
IvLT, Maks (60 s) [A] (380-440 V) 35.2 41.3 48.4
vt [A] (441-500 V) 27.9 34 41.4
IvLT, Maks (60 s) [A] (441-500 V) 30.7 37.4 45.5
Effekt SvitN [KVA] (380-440 V) 24.4 28.6 335
Svin [KVA] (441-500 V) 24.2 29.4 35.8
Typisk akseleffekt PvitN [KW] 15 18.5 22
Typisk akseleffekt Pyt [HK] 20 25 30
Hgjt overmoment (160 %):
Udgangsstrom IviTN [A] (380-440 V) 24 32 37.5
IvLT, Maks (60 s) [A] (380-440 V) 38.4 51.2 60
vt [A] (441-500 V) 21.7 27.9 34
IvLT, MAKs (60 s) [A] (441-500 V) 34.7 44.6 54.4
Effekt SvitN [KVA] (380-440 V) 18.3 24.4 28.6
SvitN [KVA] (441-500 V) 18.8 24.2 29.4
Typisk akseleffekt PvitN [KW] 11 15 18.5
Typisk akseleffekt Pyt [HK] 15 20 25
Maks. kabeltveersnit til motor, IP 54 16/6 16/6 16/6
bremse og belastningsfordeling [mm?2 J/JAWG]? IP 20 16/6 16/6 35/2
Min. kabeltvaersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm2])/[AWG]? 4 10/8 10/8 10/8
Nominel indgangsstrom ILn [A] (380 V) 32 37.5 44
3 ILN [A] (460 V) 27.6 34 41
H Maks. kabeltveersnit, IP 54 16/6 16/6 16/6
] effekt [mm 2 J[AWG] IP 20 16/6 16/6 35/2
E§% Maks. for-sikringer [-[JULY [A] 63/40 63/50 63/60
aob Virkningsgrad® 0.96 0.96 0.96
ety Vaegt IP 20 EB [kal 21 22 27
Veegt IP 54 [kg] 41 41 42
» Effekttab ved maks. belastning.
- hgjt overmoment (160 %) [W] 419 559 655
- normalt overmoment (110 %) [W] 559 655 768
Kapsling IP 20/ 1P 20/ IP 20/
IP 54 IP 54 IP 54

1. Oplysninger om sikringstype, se afsnittet Sikringer.

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skaermede motorkabler ved nominel belastning og nominel frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er det mindste kabeltveersnit, der ma monteres pa klemmerne, hvis IP 20 skal overholdes. Overhold altid nationale og lokale
bestemmelser for min. kabeltvaersnit.
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VLT® 5000-serien

Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT-type 5032 5042 5052
Normalt overmoment (110 %):
Udgangsstram Ivit N [A] (380-440 V) 61 73 90
IvLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 67.1 80.3 99
IvitN [A] (441-500 V) 54 65 78
IviT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 59.4 71.5 85.8
Effekt Svi,N [KVA] (380-440 V) 46.5 55.6 68.6
Svit,N [KVA] (441-500 V) 46.8 56.3 67.5
Typisk akseleffekt Pvit,n [kW] 30 37 45
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 40 50 60
Hgjt overmoment (160 %):
Udgangsstram Ivit N [A] (380-440 V) 44 61 73
IvLT, maks (60 s) [A] (380-440 V) 70.4 97.6 116.8
Ivitn [A] (441-500 V) 41.4 54 65
IviT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 66.2 86 104
Effekt Svi,N [KVA] (380-440 V) 33.5 46.5 55.6
Svir.n [KVA] (441-500 V) 35.9 46.8 56.3
Typisk akseleffekt Pvit,n [kW] 22 30 37
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 30 40 50
Maks. kabeltveersnit til motor, IP 54 35/2 35/2 50/0
bremse og belastningsfordeling [mm? J/JAWG]? 5 IP 20 35/2 35/2 50/0
Min. kabeltveersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm? /JAWG]? 4 10/8 10/8 16/6
Nominel indgangsstrem ILN [A] (380 V) 60 72 89
ILn [A] (460 V) 53 64 77
h]:q Maks. kabeltveersnit IP 54 35/2 35/2 50/0
] effekt [mm 2 J/[AWG]? ¥ IP 20 35/2 35/2 50/0
955 Maks. for-sikringer [-[JULD [A] 80/80 100/100  125/125
KeD) Virkningsgrad® 0.96 0.96 0.96
o202 Veegt IP 20 EB [kg] 28 41 42
Veegt IP 54 [kg] 54 56 56
» Effekttab ved maks. belastning.
- hgjt overmoment (160 %) [W] 768 1065 1275
- normalt overmoment (110 %) [W] 1065 1275 1571
Kapsling 1P 20/ 1P 20/ 1P 20/
IP 54 IP 54 IP 54

1. Oplysninger om sikringstype, se afsnittet Sikringer.

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og nominel frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er det mindste kabeltvaersnit, der ma monteres pa klemmerne, hvis IP 20 skal overholdes. Overhold altid nationale og lokale
bestemmelser for min. kabeltveersnit.

5. Aluminiumkabler med tveersnit pa over 35 mm? skal tilsluttes med Al-Cu-poler.
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VLT® 5000-serien

Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT-type 5062 5072 5102
Normalt overmoment (110 %):
Udgangsstrem Ivit N [A] (380-440 V) 106 147 177
IvLT, Maks (60 s) [A] (380-440 V) 117 162 195
Ivit N [A] (441-500 V) 106 130 160
IvLT, Maks (60 s) [A] (441-500 V) 117 143 176
Effekt SvitN [KVA] (380-440 V) 80.8 102 123
SvitN [KVA] (441-500 V) 91.8 113 139
Typisk akseleffekt Pvit N [KW] (400 V) 55 75 90
Pyt [HK] (460 V) 75 100 125
Pyit,n [KW] (500 V) 75 90 110
Hgjt overmoment (160 %):
Udgangsstram IviT N [A] (380-440 V) 90 106 147
IviLT, Maks (60 s) [A] (380-440 V) 135 159 221
IviT N [A] (441-500 V) 80 106 130
IviT, maks (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195
Effekt Svir.n [KVA] (380-440 V) 68.6 73.0 102
Svit [KVA] (441-500 V) 69.3 92.0 113
Typisk akseleffekt Pyt N[KW] (400 V) 45 55 75
Py N[HK] (460 V) 60 75 100
PvLt,N[KW] (500 V) 55 75 90
Maks. kabeltvaersnit til motor, IP 54 50/0% ;E;%:Z?O :1151:?1/1:‘33?0
bremse og belastningsfordeling [mm?2 J/[AWG]? IP20  50/0% :ni%i;so ;2(:%25‘)50
Min. kabeltvaersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm? J/JAWG]* 16/6 25/4 25/4
Nominel indgangsstrem ILN [A] (380 V) 104 145 174
ILn [A] (460 V) 104 128 158
h]:Q Maks. kabeltvaersnit IP54  50/0% 150/300  150/300
mcm mcm
L] effekt [mm 2 JJAWGP) IP20 50008  20/250 1207250
953 mcm mcm
RN Maks. for-sikringer [-JULD [A] 160/150 225/225  250/250
= Virkningsgrad® >0,97 >0,97 >0,97
Veegt IP 20 EB [kg] 43 54 54
» Veegt IP 54 kg] 60 77 77
Effekttab ved maks. belastning.
- hgjt overmoment (160 %) [W] 1122 1058 1467
- normalt overmoment (110 %) [W] 1322 1467 1766
Kapsling IP 20/ 1P 20/ 1P 20/
IP 54 IP 54 IP 54

1. Oplysninger om sikringstype, se afsnittet Sikringer.

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og nominel frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er det mindste kabeltveaersnit, der ma monteres pa klemmerne, hvis IP 20 skal overholdes. Overhold altid nationale og lokale
bestemmelser for min. kabeltvaersnit.

5. Aluminiumkabler med tveersnit pa over 35 mm? skall tilsluttes med Al-Cu-poler

6. Bremse og belastningsfordeling : 95 mm?2/ AWG 3/0
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Danfot

VLT® 5000-serien

® Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT-type 5122 5152 5202 5252 5302
Normal overbelastningsstrom (110 %):
Udgangsstrom Ivit N [A] (380-440 V) 212 260 315 395 480

IvLT, MaKs (60 s) [A]
(380-440 V) 233 286 347 434 528

lvit N [A] (441-500 V) 190 240 302 361 443
IvLt, Mmaks (60 s) [A]

(441-500 V) 209 264 332 397 487

Udgang Svit,n [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
Svitn [KVA] (460 V) 151 191 241 288 353

Swvit,n [kKVA] (500 V) 165 208 262 313 384

Typisk akseleffekt [kW] (400 V) 110 132 160 200 250
(
(

[HK] (460 V) 150 200 250 300 350
[kW] (500 V) 132 160 200 250 315

Hgjt overmoment (160 %):
Udgangsstrem Ivit N [A] (380-440 V) 177 212 260 315 395
Ivit, maks (60 s) [A]
(380-440 V) 266 318 390 473 593
Ivirn [A] (441-500 V) 160 190 240 302 361
IviT, maks (60 s) [A]
(441-500 V) 240 285 360 453 542
Udgang Svitn [KVA] (400 V) 123 147 180 218 274
Svitn [KVA] (460 V) 127 151 191 241 288
Svitn [KVA] (500 V) 139 165 208 262 313
Typisk akseleffekt [kW] (400 V) 90 110 132 160 200
[HK] (460 V) 125 150 200 250 300
[kW] (500 V) 110 132 160 200 250

Maks. tveersnit pa kabel til [mm?]48 2x70 2x185
motor [AWG]246 2x2/0 2 x 350 mem
Maks. tveersnit af kabel til [mm2]46 2x70 2x185
belastningsfordeling  og [AWGJ246 2x2/0 2 x 350 mcm
bremse

Normal overbelastningsstrom (110 %):

Nominel indgangsstrom ILN [A] (380-440 V) 208 256 317 385 467

ILn [A] (441-500 V) 185 236 304 356 431

Hgjt overmoment (160 %):

h]:ﬂ Nominel indgangsstrem ILn [A] (380-440 V) 174 206 256 318 389
ILn [A] (441-500 V) 158 185 236 304 356
E Maks. kabeltvaersnit [mm?2]*6 2x70 2x185
5 stremforsyning [AWG]246 2x2/0 2 x 350 mcm
= Maks. for-sikringer (net) [-1/ (Al 300/ 350/ 450/ 500/ 630/
UL 300 350 400 500 600
» Virkningsgrad 3 0,98
Effekttab Normal overbelastning [W] 2619 3309 4163 4977 6107
Hgj overbelastning [W] 2206 2619 3309 4163 4977
Veegt IP 00 [kg] 82 91 112 123 138
Veaegt IP 21/Nema1 [kg] 96 104 125 136 151
Veegt IP 54/Nemai2 [kg] 96 104 125 136 151
Kapsling IP 00, IP 21/Nema 1 og IP 54/Nemai2

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Maks. kabeltveersnit er det maksimale kabeltveersnit, der ma monteres pa klemmerne. Overhold altid nationale og lokale bestem-
melser for min. kabeltvaersnit.

5. Veegt uden forsendelsesemballage.

6. Tilslutningsbolt til stramforsyning og motor: M10; Bremse og belastningsfordeling: M8
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Danfot

VLT® 5000-serien

® Compact, netforsyning 3 x 380-500 V

| henhold til internationale krav VLT-type 5352 5452 5502 5552
Normal overbelastningsstrom (110 %):

Udgangsstrem IviT [A] (380-440 V) 600 658 745 800
lvLT, MaKs (60 s) [A]
(380-440 ) ©%0 724 820 880
IviT,n [A] (441-500 V) 540 590 678 730
hr, waks (60 8) [A] g, 649 746 803
(441-500 V)
Udgang SviT [KVA] (400 V) 416 456 516 554
Svitn [KVA] (460 V) 430 470 540 582
SviT [KVA] (500 V) 468 511 587 632
Typisk akseleffekt [kW] (400 V) 315 355 400 450
[HK] (460 V) 450 500 550/600 600
[kW] (500 V) 355 400 500 530
Hojt overmoment (160 %):
Udgangsstrgm Ivit N [A] (380-440 V) 480 600 658 695
lvLT, MAKs (60 s) [A]
(380-440 V) 720 900 987 1042
Ilvit N [A] (441-500 V) 443 540 590 678
v, waks (60 9) [A] g 810 885 1017
(441-500 V)
Udgang Svitn [kVA] (400 V) 333 416 456 482
SviTn [KVA] (460 V) 353 430 470 540
SviTn [KVA] (500 V) 384 468 511 587
Typisk akseleffekt [kW] (400 V) 250 315 355 400
[HK] (460 V) 350 450 500 550
[kW] (500 V) 315 355 400 500
maks . tveersnit af kabel il [mm?2]+6 4x240
moj[or og belastningsfor- [AWG]24:6 4x500 mem
deling
Maks. kabeltveersnit [mm?]+6 2x185
til bremse [AWG]>46 2x350 mecm
Normal overbelastningsstrom (110 %):
Nominel indgangsstrgm ILn [A] (380-440 V) 590 647 733 787
ILN [A] (441-500 V) 531 580 667 718
Hojt overmoment (160 %):
Nominel indgangsstrom ILn [A] (380-440 V) 472 590 647 684
= — ILn [A] (441-500 V) 436 531 580 667
] Maks. kabeltveersnit, [mm?]+6 4x240
%g? strgmforsyning [AWG]>48 4x500 mem
o000 mj’gi for-sikringer  (net) [A]' 700/700  900/900  900/900  900/900 g
» Virkningsgrad® 0,98 g
Effekttab Normal overbelastning [W] 7630 7701 8879 9428 %
Haj overbelastning [W] 6005 6960 7691 7964 §
[}
Veegt IP 00 [kg] 221 234 236 277 =
Veegt IP 21/NEMA 1 [kg] 263 270 272 313
Vaegt IP 54/NEMA 12 [kg] 263 270 272 313
Kapsling IP 00, IP 21/NEMA 1 og IP 54/NEMA 12

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Maks. kabeltveersnit er det maksimale kabeltveersnit, der ma monteres pa klemmerne. Overhold altid nationale og lokale bestem-
melser for min. kabeltvaersnit.

5. Veaegt uden forsendelsesemballage.

6. Tilslutningsbolt til stremforsyning, motor og belastningsfordeling: M10 (kompressionsstykke), 2xM8 (kassestykke), M8 (bremse)
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VLT® 5000-serien

B Compact, netforsyning 3 x 525-600 V

| henhold til internationale krav VLT type 5001 5002 5003 5004

Normalt overbelastningsmoment (110 %):

Udgangsstrem vt [A] (550 V) 2.6 2.9 4.1 5.2
IvLT, maks (60 s) [A] (550 V) 2.9 3.2 45 5.7
IvitN [A] (B75V) 2.4 27 3.9 4.9
IvLT, maks (60 s) [A] (575 V) 2.6 3.0 4.3 5.4
Effekt Svitn [kVA] (550 V) 2.5 2.8 3.9 5.0
Svitn [KVA] (575 V) 2.4 2.7 3.9 4.9
Typisk akseleffekt Pvirn [KW] 1.1 1.5 2.2 3
El;ln Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 1.5 2 3 4
Hgaijt overbelastningsmoment (160%):
] Udgangsstrem Ivirn [A] (B50V) 1.8 2.6 2.9 41
IvLT, maks (60 s) [A] (550 V) 2.9 4.2 4.6 6.6
IvetN [A] (B75V) 1.7 2.4 2.7 3.9
*%Z IvT, maks (60 ) [A] (575 V) 2.7 3.8 4.3 6.2
Effekt Svitn [KVA] (550 V) 1.7 25 2.8 3.9
' Svir [KVA] (575 V) 1.7 2.4 2.7 3.9
Typisk akseleffekt Pvirn [KW] 0.75 1.1 1.5 22
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 1 1.5 2 3
Maks. kabeltveersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm? /JAWG]? 410 410 410 410
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Nominel indgangsstrem ILN [A] (B50 V) 2.5 2.8 4.0 5.1
ILn [A] (600 V) 2.2 25 3.6 4.6
h]:Q Hgit overbelastningsmoment ( 160 %):
L] Nominel indgangsstrom ILn [A] (B50 V) 1.8 25 2.8 4.0
<S> Maks. kabeltvaersnit, effekt [mm? [[[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
000 Maks. for-sikringer [[/ULY [A] 3 4 5 6
Effektivitet ¥ 0.96 0.96 0.96 0.96
» Veegt IP 20 EB [kg] 10.5 10.5 10.5 10.5
rIfifrf:;l'(ttab v. maks. belast- W] 63 71 102 129
Kapslingsgrad IP 20/ Nema 1

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.
3. Malt med 30 m skaermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.
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VLT® 5000-serien

Compact, netforsyning 3 x 525-600 V

| henhold til internationale krav VLT type 5005 5006 5008 5011
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrgm lvirn [A] (B50 V) 6.4 9.5 11.5 11.5
IvLT, maks (60 s) [A] (550 V) 7.0 10.5 12.7 12.7
vt [A] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
IviLT, maks (60 s) [A] (575 V) 6.7 9.9 121 121
Effekt Svi,N [KVA] (550 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Svir [KVA] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Typisk akseleffekt PvitN [KW] 4 55 75 7.5
Typisk akseleffekt Pvitn [HK] 5 75 10.0 10.0
Hgijt overbelastningsmoment (160%):
Udgangsstrom lvirn [A] (B50 V) 5.2 6.4 9.5 11.5
IvLT, maks (60 s) [A] (550 V) 8.3 10.2 15.2 18.4
vt [A] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
IvLT, maks (60 s) [A] (575 V) 7.8 9.8 14.4 17.6
Effekt Svirn [KVA] (550 V) 5.0 6.1 9.0 11.0
Svit [KVA] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
Typisk akseleffekt Pvitn [kW] 3 4 55 7.5
Typisk akseleffekt Pvit [HK] 4 5 7.5 10
Maks. kabeltveersnit til motor,
bremse og belastningsfordeling [mm? J/JAWG]? 410 410 410 410
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Nominel indgangsstrom ILN [A] (B50 V) 6.2 9.2 1.2 11.2
ILn [A] (600 V) 5.7 8.4 10.3 10.3
h]:Q Hgit overbelastningsmoment ( 160 %):
] Nominel indgangsstrom ILn [A] (550 V) 5.1 6.2 9.2 11.2
goo ILn [A] (600 V) 4.6 5.7 8.4 10.3
RN Maks. kabeltveersnit, effekt [mm?2 J[JAWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
200 Maks. for-sikringer [-[YULD [A] 8 10 15 20
Effektivitet ¥ 0.96 0.96 0.96 0.96
» Veegt IP 20 EB [kg] 10.5 10.5 10.5 10.5
rIfifrf]zl.dtab v. maks. belast- W] 160 236 288 288
Kapslingsgrad IP 20 /Nema 1

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.
2. American Wire Gauge.
3. Malt med 30 m skaermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.
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VLT® 5000-serien

B Compact, netforsyning 3 x 525-600 V

| henhold til internationale krav VLT type 5016 5022 5027
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrom Ivitn [A] (550 V) 23 28 34
IvLT, maks (60 s) [A] (550 V) 25 31 37
vt N [A] (B75 V) 22 27 32
IvLT, maks (60 s) [A] (575 V) 24 30 35
Effekt Svit [KVA] (550 V) 22 27 32
SvitN [KVA] (575 V) 22 27 32
Typisk akseleffekt Pvitn [KW] 15 18.5 22
Typisk akseleffekt Pyt [HK] 20 25 30
Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
Udgangsstrom Ivitn [A] (550 V) 18 23 28
IvLT, maks (60 s) [A] (550 V) 29 37 45
vt N [A] (B75 V) 17 22 27
IvLT, maks (60 s) [A] (575 V) 27 35 43
Effekt Svit [KVA] (550 V) 17 22 27
SvitN [KVA] (575 V) 17 22 27
Typisk akseleffekt Pvir N [KW] 11 15 18.5
Typisk akseleffekt Pyt [HK] 15 20 25
Maks. kabeltveersnit til motor, 16 16 35
bremse og belastningsfordeling [mm?2 //[AWG]? 6 6 2
Min. kabeltvaersnit til motor, 0.5 0.5 10
bremse og belastningsfordeling [mm2]/[AWG]* 20 20 8
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Nominel indgangsstrem ILn [A] (B50 V) 22 27 33
h]:@ ILn [A] (600 V) 21 25 30
Hgajt overbelastningsmoment (160 %):
L] Nominel indgangsstrem ILN[A] (B50 V) 18 22 27
%E? ILn [A] (600 V) 16 21 25
55 Maks. kabeltveersnit, 16 16 35
effekt [mm 2 /JAWG]? 6 6 2
Maks. for-sikringer [-[JULY [A] 30 35 45
» Effektivitet®) 0.96 0.96 0.96
Veegt IP 20 EB [kg] 23 23 30
Effekttab v. maks. belastning [W] 576 707 838
Kapslingsgrad IP 20/ Nema 1

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der ma monteres pa klemmerne, hvis IP20 skal overholdes. Fglg altid nationale og lokale bestem-

melser for min. kabeltvaersnit.
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VLT® 5000-serien

Compact, netforsyning 3 x 525-600 V

| henhold til internationale krav VLT type 5032 5042 5052 5062
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Udgangsstrom vt N [A] (550 V) 43 54 65 81
IVLT, maks (60 s) [A] (550 V) 47 59 72 89
vt [A] (575 V) 41 52 62 77
IvLT, maks (60 s) [A] (575 V) 45 57 68 85
Effekt Switn [KVA] (550 V) 41 51 62 77
SvitN [KVA] (575 V) 41 52 62 77
Typisk akseleffekt Pvit,n [kW] 30 37 45 55
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 40 50 60 75
Hgijt overbelastningsmoment (160 %):
Udgangsstrom vt N [A] (550 V) 34 43 54 65
IVLT, maks (60 s) [A] (550 V) 54 69 86 104
Ivitn [A] (575 V) 32 41 52 62
IvLT, maks (60 s) [A] (575 V) 51 66 83 99
Effekt SvitN [KVA] (550 V) 32 41 51 62
Svitn [KVA] (575 V) 32 41 52 62
Typisk akseleffekt Pvitn [kW] 22 30 37 45
Typisk akseleffekt Pvirn [HK] 30 40 50 60
Maks. kabeltveersnit til motor, 35 50 50 50
bremse og belastningsfordeling [mm?2 J/JAWG]? 5 2 1/0 1/0 1/0
Min. kabeltveersnit til motor, 10 16 16 16
bremse og belastningsfordeling [mm?2 J/JAWG]* 8 6 6 6
Normalt overbelastningsmoment (110 %):
Nominel indgangsstrom ILn [A] (550 V) 42 53 63 79
h]ZB ILn [A] (600 V) 38 49 58 72
Hgaijt overbelastningsmoment (160 %):
L] Nominel indgangsstrom ILN [A] (550 V) 33 42 53 63
%i? ILn [A] (600 V) 30 38 49 58
e Maks. kabeltveersnit 35 50 50 50
effekt [mm 2 JJAWG]? 5 2 1/0 1/0 1/0
Maks. for-sikringer [[J/lULD [A] 60 75 90 100
» Effektivitet®) 0.96 0.96 0.96 0.96
Veegt IP 20 EB [kg] 30 48 48 48
Effekttab v. maks. belastning [W] 1074 1362 1624 2016
Kapslingsgrad IP 20/ Nema 1

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Min. kabeltveersnit er den mindste kabeldiameter, der ma monteres pa klemmerne, hvis IP20 skal overholdes. Fgolg altid nationale og lokale bestem-
melser for min. kabeltvaersnit.

5. Aluminiumkabler med tveersnit pa over 35 mm? skal tilsluttes med Al-Cu-poler.
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VLT® 5000-serien
® Netforsyning 3 x 525-690 V
| henhold til internationale krav VLT-type 5042 5052 5062 5072 5102
Normalt overmoment (110 %):
Udgangsstrgm vt N [A] (525-550 V) 56 76 90 113 137
IvLT, Mmaks (60 s) [A]
(525-550 V) 62 84 99 124 151
Ivirn [A] (551-690 V) 54 73 86 108 131
IvLT, MaAks (60 s) [A]
(551-690 V) 59 80 95 119 144
Udgang Svitn [KVA] (550 V) 53 72 86 108 131
Svirn [KVA] (575 V) 54 73 86 108 130
SviTn [KVA] (690 V) 65 87 103 129 157
Typisk akseleffekt [kW] (550 V) 37 45 55 75 90
[HK] (575 V) 50 60 75 100 125
[kW] (690 V) 45 55 75 90 110
Hojt overmoment (160 %):
Udgangsstram Ivitn [A] (525-550 V) 48 56 76 90 113
IvLT, MaAks (60 s) [A]
(525-550 V) 77 90 122 135 170
Ivirn [A] (551-690 V) 46 54 73 86 108
IvLT, Maks (60 s) [A]
(551-690 V) 74 86 117 129 162
Udgang Svitn [KVA] (550 V) 46 53 72 86 108
Svirn [KVA] (575 V) 46 54 73 86 108
Svirn [KVA] (690 V) 55 65 87 103 129
Typisk akseleffekt [kW] (550 V) 30 37 45 55 75
[HK] (575 V) 40 50 60 75 100
[kW] (690 V) 37 45 55 75 90
Maks. kabeltvaersnit til mo- [mm?]48 2x70
tor [AWG]246 2x2/0
Maks. kafbeltvaersnit til be- [mm2]46 2X 7/0
lastningsfordeling og 2x2/0
bremse [AWG)>46
Normalt overmoment (110 %):
Nominel indgangsstrem ILN [A] (550 V) 60 77 89 110 130
ILn [A] (575 V) 58 74 85 106 124
ILn [A] (690 V) 58 77 87 109 128
Hgjt overmoment (160 %):
h]:Q Nominel indgangsstrem ILN [A] (550 V) 53 60 77 89 110
ILn [A] (575 V) 51 58 74 85 106
% ILn [A] (690 V) 50 58 77 87 109
pE Maks. kabeltvaersnit [mm2]46 2x70
S stramforsyning [AWG]246 2x2/0
» me_iks. for-sikringer (net) [-]/ (A]' 125 160 200 200 250
Virkningsgrad? 0.97 0.97 0.98 0.98 0.98
Effekttab Normal overbelastning [W] 1458 1717 1913 2262 2662
Hgj overbelastning [W] 1355 1459 1721 1913 2264
Veegt IP 00 [kg] 82
Veegt IP 21/NEMA 1 [kg] 96
Veegt IP 54/NEMA 12 [kg] 96
Kapsling IP 00, IP 21/NEMA 1 og IP 54/NEMA 12

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Maks. kabeltveersnit er det maksimale kabeltveersnit, der ma monteres pa klemmerne. Overhold altid nationale og lokale bestemmelser for min.
kabeltvaersnit.

5. Veegt uden forsendelsesemballage.

6. Tilslutningsbolt til stramforsyning og motor: M10; Bremse og belastningsfordeling: M8
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VLT® 5000-serien

® Netforsyning 3 x 525 - 690 V

| henhold til internationale krav VLT-type 5122 5152 5202 5252 5302 5352
Normalt overmoment (110 %):
Udgangsstrom Ivit N [A] (525-550 V) 162 201 253 303 360 418

IvLt, MAks (60 s) [A]
(525.550\) 178 221 278 333 396 460

virn [A] (551-690 V) 155 192 242 200 344 400
rmaks 60 S) [Al 17y o1y 266 319 378 440

(551-690 V)
Udgang Svitn [KVA] (550 V) 154 191 241 289 343 398
Svirn [KVA] (575 V) 154 191 241 289 343 398
Svitn [KVA] (690 V) 185 229 289 347 411 478
Typisk akseleffekt [KW] (550 V) 110 132 160 200 250 315
[HK] (575V) 150 200 250 300 _ 350 400
[KW] (690 V) 132 160 200 250 315 400

Hojt overmoment (160 %):

Udgangsstrom Ivit N [A] (525-550 V) 137 162 201 253 303 360

lvit, maks (60 s) [A]
(525-550 V) 206 243 302 380 455 540
Ivirn [A] (551-690 V) 131 155 192 242 290 344

IvLT, Maks (60 s) [A]
(551-690 V) 197 233 288 363 435 516
Udgang Svitn [KVA] (550 V) 131 154 191 241 289 343
SviTn [KVA] (575 V) 130 154 191 241 289 343
Svitn [KVA] (690 V) 157 185 229 289 347 411
(
(

Typisk akseleffekt kW] (550V) 90 110 132 160 200 250
[HK] (575 V) 125 150 200 250 300 350
[kW] (690 V) 110 132 160 200 250 315

Maks. tvaersnit pa kabel [mm?]48 2x70 2x185
til motor [AWG)?46 2x2/0 2 x 350 mcm
e s 2x70

2,4,6
bremse [AWG] 2x2/0 2 x 350 mcm
Normalt overmoment (110 %):
Nominel indgangsstrem ILN [A] (550 V) 158 198 245 299 355 408

ILn[A] (575 V) 151 189 234 286 339 390
ILn[A] (69O V) 155 197 240 296 352 400

Hgjt overmoment (160 %):

Nominel indgangsstrgm ILN [A] (550 V) 130 158 198 245 299 355
h’zQ ILN[A](575V) 124 151 189 234 286 339
L) ILn[A] (90 V) 128 155 197 240 296 352
%E@ Maks. kabeltvaersnit [mm?]+6 2x70 2x185
o0 strgamforsyning [AWG]246 2x2/0 2 x 350 mcm «
> Hf‘gi for-sikringer (net) [A]' 315 350 350 400 500 550 o
Virkningsgrad 3 0,98 %
Effekttab Normal OVerbe'aS‘”[mv\fi 3114 3612 4292 5155 5821 6149 <
Hgj overbelastning [W] 2664 2952 3451 4275 4875 5185 Ig
Veegt IP 00 [kg] 82 91 112 123 138 151
Veegt IP 21/Nema1 [kg] 96 104 125 136 151 165
Veegt IP54/Nemal2 [kg] 96 104 125 136 151 165
Kapsling IP 00, IP 21/Nema 1 og IP 54/Nemai2

1. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper.

2. American Wire Gauge.

3. Malt med 30 m skarmede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

4. Maks. kabeltveersnit er det maksimale kabeltveersnit, der ma monteres pa klemmerne. Overhold altid nationale og lokale bestem-
melser for min. kabeltvaersnit.

5. Veegt uden forsendelsesemballage.

6. Tilslutningsbolt til stramforsyning og motor: M10; Bremse og belastningsfordeling: M8
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VLT® 5000-serien

B Compact, netforsyning 3 x 525-690 V

| henhold til internationale krav VLT-type 5402 5502 5602
Normal overbelastningsstrom (110 %):
Udgangsstrgm Ivit N [A] (525-550 V) 523 596 630
IvLT, MaKs (60 s) [A] (525-5':\3/(; 575 656 693
Ivit N [A] (551-690 V) 500 570 630
IvLT, Maks (60 s) [A] (551-65\)/(; 550 627 693
Udgang Svir [KVA] (550 V) 498 568 600
Svirn [KVA] (575 V) 498 568 627
SviTn [KVA] (690 V) 598 681 753
Typisk akseleffekt [kW] (550 V) 400 450 500
[HK] (575 V) 500 600 650
[kW] (690 V) 500 560 630
Hgjt overmoment (160 %):
Udgangsstrem Ivit N [A] (525-550 V) 429 523 596
IvLT, MaKs (60 s) [A] (525-5':\3/(; 644 785 894
Ivirn [A] (551-690 V) 410 500 570
IvLT, Maks (60 s) [A] (551-65\)/(; 615 750 855
Udgang Svir [KVA] (550 V) 409 498 568
Svirn [KVA] (575 V) 408 498 568
Svirn [KVA] (690 V) 490 598 681
Typisk akseleffekt [kW] (550 V) 315 400 450
[HK] (575 V) 400 500 600
[kW] (690 V) 400 500 560
maks . tveersnit af kabel til [mm?2]+6 4x240
lriw:](;tor og belastningsforde- [AWG]246 4x500 mem
Maks. kabeltvaersnit [mm?2]+6 2x185
til bremse [AWG]?>48 2x350 mcm
Normal overbelastningsstrom (110 %):
Nominel indgangsstrem ILn [A] (525-550 V) 504 574 607
ILN [A] (551-690 V) 482 549 607
Hgjt overmoment (160 %):
Nominel indgangsstrem ILN [A] (525-550 V) 413 504 574
h}zﬁ ILn [A] (551-690 V) 395 482 549
] Maks. kabeltveersnit, stram- [mm?]+6 4x240
923 forsyning [AWG]?48 4x500 mcm
&p Maks. for-sikringer (net) [-}/
o000 UL ' [A]' 700/700 900/900 900/900
» Virkningsgrad?® 0,98
Effekttab Normal overbelastning [W] 7249 8727 9673
Hgaj overbelastning [W] 5818 7671 8715
Veegt IP 00 [kg] 221 236 277
Veegt IP 21/NEMA 1 [kg] 263 272 313
Vaegt IP 54/NEMA 12 [kg] 263 272 313
Kapsling IP 00, IP 21/NEMA 1 og IP 54/NEMA 12

P D

American Wire Gauge.

. Se afsnittet Sikringer om sikringstyper

Malt med 30 m skeermede motorkabler ved nominel belastning og frekvens.

Maks. kabeltveersnit er det maksimale kabeltvaersnit, der ma monteres pa klemmerne. Overhold altid nationale og lokale bestem-
melser for min. kabeltveersnit.

5. Veegt uden forsendelsesemballage.

6. Tilslutningsbolt til stramforsyning, motor og belastningsfordeling: M10 (kompressionsstykke), 2xM8 (kassestykke), M8 (bremse)
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Overholdelse af UL

VLT® 5000-serien

m Sikringer

Hvis UL/cUL-godkendelserne skal overholdes, skal der anvendes for-sikringer i henhold til nedenstdende tabel.

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz-Shawmut
5001 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 eller A2K-10R
5002 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 eller A2K-10R
5003 KTN-R25 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 eller A2K-15R
5004 KTN-R20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 eller A2K-20R
5005 KTN-R25 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 eller A2K-25R
5006 KTN-R30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 eller A2K-30R
5008 KTN-R50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
5011 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
5016 KTN-R85 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
5022 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5027 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5032 KTN-R150 2028220-160 L25S8-150 A25X-150
5042 KTN-R200 2028220-200 L25S-200 A25X-200
5052 KTN-R250 2028220-250 L258-250 A25X-250
380-500 V
Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 eller A6K-6R
5002 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 eller AGK-6R
5003 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 eller A6K-10R
5004 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 eller A6K-10R
5005 KTS-R15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 eller A6K-16R
5006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 eller A6K-20R
5008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 eller A6K-25R
5011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 A6K-30R
5016 KTS-R40 5012406-040 KLS-R40 A6K-40R
5022 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 A6K-50R
5027 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 A6K-60R
5032 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 A6K-180R
5042 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R
5052 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 AB6K-125R
5062 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 A6K-150R
5072 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225
5102 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250
5122* FWH-300/170M3017 2028220-315 L50S-300 A50-P300
5152* FWH-350/170M3018 2028220-315 L50S-350 A50-P350 ©
5202* FWH-400/170M4012 206xx32-400 L50S-400 A50-P400 e
5252* FWH-500/170M4014 206xx32-500 L50S-500 A50-P500 o
5302* FWH-600/170M4016 206xx32-600 L50S-600 A50-P600 _94’
5352 170M4017 2061032,700 6.9URD31D08A0700 g
5452 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900 X
5502 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900 |9
5552 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900

* Afbrydere fremstillet af General Electric, kat. nr. SKHA36AT0800 med de stikpropper, der er anfgrt nedenfor, kan bruges til at

overholde UL-kravene:

5122 Klassificering stik nr. SRPK800 A 300
5152 Klassificering stik nr. SRPK800 A 400
5202 Klassificering stik nr. SRPK800 A 400
5252 Klassificering stik nr. SRPK800 A 500
5302 Klassificering stik nr. SRPK800 A 600
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VLT® 5000-serien

525-600 V
Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz-Shawmut

5001 KTS-R3 5017906-004 KLS-R003 A6K-3R
5002 KTS-R4 5017906-004 KLS-R004 A6K-4R
5003 KT-R5 5017906-005 KLS-R005 ABK-5R
5004 KTS-R6 5017906-006 KLS-R006 A6K-6R
5005 KTS-R8 5017906-008 KLS-R008 A6K-8R
5006 KTS-R10 5017906-010 KLS-R010 A6K-10R
5008 KTS-R15 5017906-016 KLS-R015 A6K-15R
5011 KTS-R20 5017906-020 KLS-R020 A6K-20R
5016 KTS-R30 5017906-030 KLS-R030 A6K-30R
5022 KTS-R35 5014006-040 KLS-R035 A6K-35R
5027 KTS-R45 5014006-050 KLS-R045 A6K-45R
5032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R060 A6K-60R
5042 KTS-R75 5014006-080 KLS-R075 A6K-80R
5052 KTS-R90 5014006-100 KLS-R090 A6K-90R
5062 KTS-R100 5014006-100 KLS-R100 ABK-100R
525-600 V (UL) og 525-690 V (CE) frekvensomfor-
mere

Bussmann SIBA FERRAZ-SHAWMUT
5042 170M3013 2061032,125 6.6URD30D08A0125
5052 170M3014 2061032,16 6.6URD30D08A0160
5062 170M3015 2061032,2 6.6URD30D08A0200
5072 170M3015 2061032,2 6.6URD30D08A0200
5102 170M3016 2061032,25 6.6URD30D08A0250
5122 170M3017 2061032,315 6.6URD30D08A0315
5152 170M3018 2061032,35 6.6URD30D08A0350
5202 170M4011 2061032,35 6.6URD30D08A0350
5252 170M4012 2061032,4 6.6URD30D08A0400
5302 170M4014 2061032,5 6.6URD30D08A0500
5352 170M5011 2062032,55 6.6URD32D08A550
5402 170M4017 2061032,700 6.9URD31D08A0700
5502 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900
5602 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900

KTS-sikringer fra Bussmann kan bruges i stedet for KTN til 240 V-frekvensomformere.
FWH-sikringer fra Bussmann kan bruges i stedet for FWX til 240 V-frekvensomformere.

KLSR-sikringer fra LITTELFUSE kan bruges i stedet for KLNR til 240 V-frekvensomformere.
L50S-sikringer fra LITTELFUSE kan bruges i stedet for L25S til 240 V-frekvensomformere.

ABKR-sikringer fra FERRAZ SHAWMUT kan bruges i stedet for A2KR til 240 V-frekvensomformere.
A50X-sikringer fra FERRAZ SHAWMUT kan bruges i stedet for A25X til 240 V-frekvensomformere.

Ingen overholdelse af UL

Hvis UL/cUL ikke skal overholdes, anbefaler vi ovennaevnte sikringer eller:

VLT 5001-5027 200-240 V type gG
VLT 5032-5052 200-240 V type gR
VLT 5001-5062 380-500 V type gG
VLT 5072-5102 380-500 V type gR
VLT 5122-5302 380-500 V type gG
VLT 5352-5552 380-500 V type gR
VLT 5001-5062 525-600 V type gG

Tilsideseettelse af denne anbefaling kan medfere beskadigelse af apparatet, hvis der opstar en fejltilstand. Sikringer til beskyttelse af
kredslgb, der kan levere maksimum 100.000 A ms (symmetrisk), 500/600 V maks.
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VLT® 5000-serien

® Mekaniske mal
Alle de mal, der er anfart nedenfor, er i mm.

A B C D a b ab/be Type
Bookstyle IP 20
5001-5003 200-240 V
5001-5005 380-500 V 395 90 260 384 70 100 A
5004-5006 200-240 V
5006-5011 380-500 V/ 395 130 260 384 70 100 A
Compact IP 00
5032-5052 200-240 V 800 370 335 780 270 225 B
5122-5152 380-500 V 1046 408 373" 1001 304 225 J
5202-5302 380-500 V 1327 408 373" 1282 304 225 J
5352-5552 380-500 V 1547 585 494" 1502 304 225 |
5042-5152 525-690 V 1046 408 373" 1001 304 225 J
5202-5352 525-690 V 1327 408 373" 1282 304 225 J
5402-5602 525-690 V 1547 585 494" 1502 304 225 |
Compact IP 20
5001-5003 200-240 V
5001-5005 380-500 V 395 220 160 384 200 100 C
5004-5006 200-240 V
5006-5011 380-500 V 395 220 200 384 200 100 C
5001-5011 525-600 V (IP 20 og NEMA 1)
5008 200-240 V
5016-5022 380-500 V 560 242 260 540 200 200 D
5016-5022 525-600 V (NEMA 1)
5011-5016 200-240 V
5027-5032 380-500 V 700 242 260 680 200 200 D
5027-5032 525-600 V (NEMA 1)
5022-5027 200-240 V
5042-5062 380-500 V 800 308 296 780 270 200 D
5042-5062 525-600 V (NEMA 1)
5072-5102 380-500 V 800 370 335 780 330 225 D
Compact NEMA 1/IP 20/IP 21
5032-5052 200-240 V 954 370 335 780 270 225 E
5122-5152 380-500 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202-5302 380-500 V 1588 420 373" 1535 304 225 J
5352-5552 380-500 V 2000 600 494" - 225 H
5042-5152 525-690 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202-5352 525-690 V 1588 420 373" 1535 304 225 J
5402-5602 525-690 V 2000 600 494" - - 225 H
Compact IP 54/NEMA 12
5001-5003 200-240 V
5001-5005 380-500 V 460 282 195 85 260 258 100 F e
5004-5006 200-240 V @
5006-5011 380-500 V 530 282 195 85 330 258 100 F g
5008-5011 200-240 V X
5016-5027 380-500 V/ 810 350 280 70 560 326 200 F g
5016-5027 200-240 V =<
5032-5062 380-500 V/ 940 400 280 70 690 375 200 F g
5032-5052 200-240 V 937 495 421 830 374 225 G
5072-5102 380-500 V 940 400 360 70 690 375 225 F
5122-5152 380-500 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202-5302 380-500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5352-5552 380-500 V 2000 600 494" - 225 H
5042-5152 525-690 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202-5352 525-690 V 1588 420 373" 1535 304 225 J
5402-5602 525-690 V 2000 600 494" - - 225 H

ab: Minimum luft over kapsling'
be: Minimum luft under kapsling
1) Med afbryder, tilfgj 44 mm.
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VLT® 5000-serien
® Mekaniske dimensioner, forts.
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VLT® 5000-serien
B Mekaniske dimensioner (forts.)
Type H, IP20 , IP54
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Type J, IPOO, IP 21, IP54
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VLT® 5000-serien

B Mekanisk installation

Veer opmeerksom pa de krav der geelder
for indbygning og frembygning, se neden-
stdende oversigt. Oplysningerne pa listen
skal overholdes for at undga alvorlig ma-
teriel- eller personskade, seerligt ved in-
stallation af store apparater.

Frekvensomformeren skal installeres vertikalt.

Frekvensomformeren afkgles ved luftcirkulation. For
at apparatet kan komme af med kgleluften, skal den
mindste frie afstand bade over og under apparatet
veere som vist i nedenstaende illustration.

For at apparatet ikke bliver for varmt, skal det sikres,
at omgivelsestemperaturen ikke kommer over fre-
kvensomformerens angivne maks. temperatur, og at
dagngennemsnitstemperaturen ikke overskrides. Maks.
temperatur og dagngennemsnit ses i Generelle tekni-
ske data.

Ved installation af frekvensomformeren pa en ujeevn
overflade, f.eks. en ramme, konsulteres vejledningen
MN.50.XX.YY.

Hvis omgivelsestemperaturen ligger i omradet 45° C -
55° C, kreeves der derating af -frekvensomformeren i
overensstemmelse med diagrammet i Design Guiden.
Frekvensomformerens levetid reduceres, hvis der ikke
tages hgjde for derating for omgivelsestemperatur.
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VLT® 5000-serien

m |nstallation af VLT 5001-5602

Alle frekvensomformere skal installeres pa en made,
der sikrer ordentlig keling.

1757A006.10

Kaling

1757A117.1Q

\

Alle Bookstyle- og Compact-apparater kraever en
mindsteafstand over og under kapslingen.

175ZA786.10

Side om side/flange mod flange

Alle frekvensomformere kan monteres side om side/
flange mod flange.

175ZA118.10

d [mm] Bemaerkninger
Bookstyle
VLT 5001-5006, 200-240 V 100 . . .
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 Installation p& en plan, lodret flade (ingen afstandsstykker)
Compact (alle kapslingstyper)
VLT 5001-5006, 200-240 V 100
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 Installation pa en plan, lodret flade (ingen afstandsstykker)
VLT 5001-5011, 525-600 V 100
VLT 5008-5027, 200-240 V 200
VLT 5016-5062, 380-500 V 200 ) . )
VLT 5072-5102, 380-500 V 505 Installation p& en plan, lodret flade (ingen afstandsstykker) c
VLT 5016-5062, 525-600 V 200 .g
©

- - ©
VLT 5082-5052, 200-240 V 225 Installation pa en plan, lodret flade (ingen afstandsstykker) 7
VLT 5122-5302, 380-500 V 225 IP 54-filtermatter skal udskiftes, nar de er snavsede <
VLT 5042-5352, 525-690 V 225 ’ ) -
VLT 5352-5552, 380-500 V 225 IP 00 over og under kapslingen
VLT 5402-5602, 525-690 V 225 IP 21/IP 54 kun over kapsling
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®m |nstallation af VLT 5352-5552 380-500 V og VLT Side om side
5402-5602 525-690 V Compact NEMA 1 (IP 21) og

IP 54 D§§D§§

VLT® 5000-serien

Kaling =
H
@9
g? ( ' )
3
-
N Compact NEMA 1 (IP 21) og IP 54
Ii Alle NEMA 1 (IP 21) og IP 54-apparater i ovennaevnte
serie kan installeres side om side uden indbyrdes af-
T J stand, da disse apparater ikke kraever koling i siderne.
J

176FA286.10

Alle apparater i ovennaevnte serie kraever minimum
225 mm luft over kapslingen og skal monteres pa en
plan flade. Dette geelder bade NEMA 1 (IP 21) og IP
54-apparater.
Adgang kreever minimum 579 mm luft foran frekvens-
omformeren.

Filtermatter i IP 54-apparater skal udskiftes regelmees-
sigt afheengigt af driftsmiljoet.
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VLT® 5000-serien

m Elektrisk installation

Frekvensomformerens speending er far-
lig, nar den er tilsluttet netforsyningen.
Forkert montering af motoren eller fre-
kvensomformeren kan forarsage tings-
skade, alvorlig personskade eller dgds-
fald. Overhold derfor anvisningerne i
denne manual samt lokale og nationale
bestemmelser og sikkerhedsforskrifter.
Det kan veere forbundet med livsfare at
bergre de elektriske dele, ogsa efter at
netforsyningen er koblet fra.

Ved brug af VLT 5001-5006,
200-240 V og 380-500 V: Vent
mindst 4 minutter.

Ved brug af VLT 5008-5052,
200-240 V: Vent mindst 15 mi-
nutter.

Ved brug af VLT 5008-5062,
380-500 V: Vent mindst 15 mi-
nutter.

Ved brug af VLT 5072-5302,
380-500 V: Vent mindst 20 mi-
nutter.

Ved brug af VLT 5352-5552,
380-500 V: Vent mindst 40 mi-
nutter.

Ved brug af VLT 5001-5005,
525-600 V: Vent mindst 4 minut-
ter.

Ved brug af VLT 5006-5022,
525-600 V: Vent mindst 15 mi-
nutter.

Ved brug af VLT 5027-5062,
525-600 V: Vent mindst 30 mi-
nutter.

Ved brug af VLT 5042-5352,
525-690 V: Vent mindst 20 mi-
nutter.

Ved brug af VLT 5402-5602,
525-690 V: Vent mindst 30 mi-
nutter.

NB!

Det er brugerens eller den certificerede
elektrikers ansvar at sgrge for korrekt
jording og beskyttelse i overensstemmel-

L[S

se med geeldende nationale og lokale nor-
mer.

® Hojspeendingstest
En hgjspaendingstest kan gennemfares ved kortslut-
ning af klemmerne U, V, W, L4, L2 og Ls og pafaring af
maks. 2,15 kV DC i ét sekund mellem denne kortslut-
ning og chassiset.
l NB!
“: RFl-afbryderen skal vaere lukket (position
i ON), nar der gennemfgres hgjspaen-
dingstest (se afsnittet RF/-afbryder).
Net- og motorforbindelsen skal ved hgj-
speendingstest af hele installationen af-
brydes, safremt leekstrammene er for
hgje.

m Sikkerhedsjording
' NB!
": Frekvensomformeren har hgj leekstrom
i og skal jordes forskriftsmaessigt af sikker-
hedshensyn. Brug jordklemmen (se af-
snittet Elektrisk installation, elkabler), som
giver mulighed for forstaerket jording.
Falg nationale sikkerhedsforskrifter.

® Ekstra beskyttelse
Fejlspeendingsreleeer, nulling eller jording kan anven-
des som ekstra beskyttelse, forudsat at lokale sikker-
hedsmaessige normer overholdes.

Ved jordfejl kan der opsta jeevnstramsindhold i fejl-
strammen.

Evt. Fl-releeer skal anvendes i henhold til lokale be-
stemmelser. Relaeerne skal veere egnede til beskyt-
telse af tre-faset udstyr med broensretter og til
kortvarig afledning i indkoblingsgjeblikket.

Se igvrigt afsnittet Seerlige forhold i Designguide.

m Elektrisk installation - netforsyning
Netspaendingen tilsluttes med de tre faser til termina-
lerne L1, L2 og Ls.
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VLT® 5000-serien
L1 L2 L3 = u v w .
ge o0—o—0 3
T T T z U v w :
91 92 93 T T T
96 97 98 96 97 98
- . Y A
m Elektrisk installation - motorkabler
Normalt stjernekobles mindre motorer (200/400 V, A/

NB!

Anvendes uskaermet kabel, overholdes
visse EMC krav ikke, se Design Guiden.
For at overholde EMC-specifikationerne
til emission skal motorkablet vaere skeer-
met medmindre andet er angivet for det
pageeldende RFI filter. For at reducere
stgjniveau og leekstromme til et minimum
er det vigtigt at motorkablet er sa kort som
muligt.

Motorkablets skaerm skal forbindes til fre-
kvensomformerens metalkabinet og il
motorens metal-kabinet. Skaermforbindel-
serne foretages med sa stor en overflade
(kabelbgjle) som muligt. Dette er mulig-
gjort ved forskellige monteringsanordnin-
ger i de forskellige frekvensomformere.

Installation med sammensnoede skaermender (fletnin-
ger) skal undgas, da det edelaegger skeermvirkningen
ved hgjere frekvenser.

Hvis det er ngdvendigt at bryde skeermen i forbindelse
med montering af motorisolator eller motorrelaeer, skal
skeermen viderefares med sa lav en HF-impedans
som muligt.

Frekvensomformeren er afprgvet med en bestemt ka-
belleengde med et bestemt tveersnit. Hvis tveaersnittet
@ges, stiger kablets kapacitans og dermed laekstrgm-
men, og kabelleengden skal reduceres tilsvarende.

Nar frekvensomformere anvendes sammen med LC-
filtre for at reducere den akustiske stgj fra motoren,
skal switchfrekvensen indstilles i henhold til LC-filte-
rinstruktionen i Parameter 411. Nar switchfrekvensen
indstilles til mere end 3 kHz, derates udgangsstram-
men i SFAWM-tilstand. Hvis Parameter 446 aendres til
60° AVM-tilstand, flyttes den frekvens, ved hvilken
strommen derates, opad. Se Design Guide.

Tilslutning af motor
Alle typer trefasede asynkrone standard-motorer kan
anvendes sammen med VLT Serie 5000.

Y).
Storre motorer trekantkobles (400/690 V, A/Y).

® Motorens omdrejningsretning

o0—e—o0
u v W %
96 97 98

Fabriksindstillingen giver omdrejning med uret, nar ud-

gangen pa frekvensomformeren er forbundet pa fol-
gende méade.

175HA36.00

Klemme 96 forbundet til U-fase.
Klemme 97 forbundet til V-fase.
Klemme 98 forbundet til W-fase.

Omdrejningsretningen kan aendres ved at bytte om pa
to faser i motorkablet.

® Parallelkobling af motorer

<
=]
— &

&
~&
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VLT® 5000-serien

Frekvensomformeren kan styre flere parallelt forbund-
ne motorer. Hvis motorernes omdrejningstal skal veere
forskellige, skal der anvendes motorer med forskellige
nominelle omdrejningstal. Motorernes omdrejningstal
gendres samtidig, hvorved forholdet mellem de nomi-
nelle omdrejningstal bibeholdes over hele omradet.

Motorernes samlede stramforbrug ma ikke overstige
den maksimale nominelle udgangsstregm Ivit N for fre-
kvensomformeren.

Der kan opsta problemer ved start og ved lave om-
drejningstal, hvis motorstgrrelserne er meget forskel-
lige. Dette skyldes, at sma motorers relativt store
ohmske modstand kraever hgjere spaending ved start
og ved lave omdrejningstal.

| systemer med parallelt forboundne motorer kan fre-
kvensomformerens elektroniske termorelee (ETR) ikke
anvendes som motorbeskyttelse for den enkelte mo-
tor. Der skal derfor bruges yderligere motorbeskyttel-
se, der er egnet til brug med frekvensomformere, f.eks.
termistorer i hver motor (eller individuelle termiske re-
leeer).

Bemaerk, at de enkelte motorkabler til hver motor skal
opsummeres, og at summen ikke mé overstige den
samlede tilladte motorkabelleengde.

Termisk motorbeskyttelse
Det elektroniske termorelee i UL-godkendte frekvens-
omformere er UL-godkendt til enkeltmotor-beskyttel-
se, nar parameter 128 er sat til ETR Trip og parameter
105 er programmeret til motorens nominelle stram (af-
leeses pa motorens typeskilt).

Elektrisk installation - bremsekabel

(Kun standard med bremse og udbygget med bremse.
Typekode: SB, EB, DE, PB).

Nr. Funktion
81, 82 Bremsemodstandsklemmerne

Tilslutningskablet til bremsemodstanden skal veere
skeermet. Skaermen forbindes med kabelbgijler fra fre-
kvensomformerens ledende bagplade og til bremse-
modstandens metalkabinet.

Dimensionér kablets tvaersnit svarende til bremsemo-
mentet. Se ogsd Bremsevejledning, MI.90.FX.YY og
MI.50.SX.YY for at fa yderligere oplysninger om sikker
installation.

| NB!
“: Bemeaerk, at der alt afheengigt af forsy-
a ningsspaendingen kan forekomme spaen-

dinger pa op til 1099 V DC pa klemmerne.

m Elektrisk installation - bremsemodstandstempe-

raturafbryder
Moment: 0,5-0,6 Nm
Skruestorrelse: M3

Nr. Funktion
106, 104, 105 Bremsemodstandstemperaturafbry-
der.
NB!
A

Denne funktion findes kun pa VLT
5032-5052, 200-240 V; VLT 5122-5552,
380-500 V; og VLT 5042-5602, 525-690
V.

Hvis temperaturen i bremsemodstanden
bliver for hgj, og termokontakten falder
fra, vil frekvensomformeren stoppe med
at bremse. Herefter vil motoren kore i fri-
lob.

Der skal installeres en KLIXON-kontakt,
som skal veere 'normalt lukket'. Hvis funk-
tionen ikke benyttes, skal der veere en
kortslutning mellem 106 og 104.

lla

175ZA877.10

106 (104|105
NC | C [ NO

®m Elektrisk installation - belastningsfordeling

(Kun udvidet med typekode EB, EX, DE, DX).

No. Funktion
88, 89 Belastningsfordeling

Klemmer til belastningsfordeling

T/DLA /99,10

88 | 89
- |+

Forbindelseskablet skal veere skaermet, og den mak-
simale leengde fra frekvensomformeren til DC-stangen
er 25 meter.

Belastningsfordeling giver mulighed for sammenkaed-
ning af DC-mellemkredsene i flere frekvensomforme-
re.
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5001-5062 525-600 V skal kablerne fastgores med
J NB! skruer. P4 VLT 5032-5052 200-240 V, VLT 5122-5552

'l. Bemeerk, at der kan forekommer spaen- 380-500 V, VLT 5042-5602 525-690 V skal kablerne
dinger pa op til 1099 V DC pa klemmerne. fastgores med bolte.

VLT® 5000-serien

Belastningsfordeling kraever ekstraudstyr. Tallene geelder falgende klemmer:
Der findes yderligere oplysninger i Belast-
ningsfordeling Instruktion MI.50.NX.XX. Netklemmerne Num- 91,92, 93
mer
L1,L2,L3
2, o] EREY Motorklemmerne Num- 96, 97, 98
F : mer
Jr U, VvV,w
Jordklemmen Nr. 94, 95, 99
m Tilspaendingsmomenter og skruestorrelser Bremsemodstandsklemmerne 81,82
Tabellen viser det kreevede moment ved montering af Belastningsfordeling 88, 89
klemmer pa frekvensomformeren. Pa VLT 5001-5027
200-240 V, VLT 5001-5102 380-500 V og VLT
VLT-type Moment [Nm] Skrue/ Veerktoj
200-240V Boltstorrelse
5001-5006 0,6 M3 Skrue med lige keerv
5008 IP 20 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5008-5011 IP 54 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5011-5022 IP 20 3 M5 4 mm Unbraconggle
5016-50223") IP 54 3 M5 4 mm Unbraconggle
5027 6 M6 4 mm Unbraconggle
5032-5052 11,3 M8 (bolt og gevindtap)
380-500 V
5001-5011 0,6 M3 Skrue med lige keerv
5016-5022 IP 20 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5016-5027 IP 54 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5027-5042 IP 20 3 M5 4 mm Unbraconggle
5032-5042°) IP 54 3 M5 4 mm Unbraconggle
5052-5062 6 M6 5 mm Unbraconggle
5072-5102 IP 20 15 M6 6 mm Unbraconggle
IP 542 24 M8 8 mm Unbraconggle
5122-5302% 19 M10-bolt 16 mm nggle
5352-55525) 19 M10 bolt (kompressions- 16 mm nggle
stykke)
525-600 V
5001-5011 ,6 M3 Skrue med lige keerv
5016-5027 1,8 M4 Skrue med lige keerv
5032-5042 3 M5 4 mm Unbraconggle
5052-5062 6 M6 5 mm Unbraconggle
525-690 V
5042-5352% 19 M10-bolt 16 mm nggle
5402-56025) 19 M10 bolt (kompressions- 16 mm nggle
stykke)

1) Bremseklemmer: 3,0 Nm, Matrik: M6

2) Bremse og belastningsfordeling: 14 Nm, M6 Unbracoskrue

3) IP 54 med RFI - linjeklemmer 6 Nm, skrue: M6 - 5 mm Unbraconggle
4) Belastningsfordeling og bremseklemmer: 9,5 Nm; bolt M8

5) Bremseklemmer: 9,5 Nm; Bolt M8.
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m Elektrisk installation - ekstern ventilatorforsyning Skruestgrrelse: M3
Moment 0,5-0,6 Nm

VLT® 5000-serien

Skruestarrelse: M3 Nr. Funktion
1-3 Releeudgang, 1+3 bryde, 1+2 slutte
Pt DC Tormmimrer™ Se parameter 323 i betjenings- vejled-
——ningen. Se ogsa Generelle tekniske
D2 |@ @ D2\,
2%0|e%o 20|00 ~ data.
HEHE HEHE 4,5 Releeudgang, 4+5 slutte
i LT ] \ Se parameter 326 i betjenings- vejled-
AC forsyning 1l ningen. Se ogsé Generelle tekniske
Fas kun til 5122-5552, 380-500 V; 5042-5602, data.
525-690 V, 5032-5052, 200-240 V i alle kapslingsty-

per.

Kun til IP 54-apparater i effektomradet VLT
5016-5102, 380-500 V og VLT 5008-5027, 200-240 V
AC. Hvis frekvensomformeren forsynes af DC-bussen
(belastningsfordeling), forsynes de interne ventilatorer
ikke med vekselstrom. | dette tilfaelde skal de forsynes
fra en ekstern vekselstrgms-forsyning.

®m Elektrisk installation - 24 Volt ekstern DC-forsy-
ning
(Kun udbyggede versioner. Typekode: PS, PB, PD,
PF, DE, DX, EB, EX).
Moment: 0,5 - 0,6 Nm
Skruestgrrelse: M3

Nr. Funktion
35, 36 24 V ekstern DC-forsyning

Ekstern 24 V DC-forsyning kan benyttes som lavs-
paendingsforsyning til styrekortet og eventuelle instal-
lerede optionskort. Dette giver mulighed for fuld drift af
LCP (inkl. parameterindstilling) uden nettilslutning. Be-
meerk, at der gives advarsel om lavspaending, nar 24
V DC tilsluttes. Trip vil imidlertid ikke finde sted. Hvis
24 V ekstern DC-forsyning tilsluttes eller teendes sam-
tidig med netforsyningen, skal der indstilles en tid pa
min. 200 msek. i parameter 120 Startforsinkelse.

En langsomtbraendende for-sikring pa min. 6 Amp kan
monteres for at beskytte den eksterne 24 V DC-forsy-
ning. Effektforbruget er 15-50 W alt afhaengigt af be-
lastningen pa styrekortet.

NB!
'lilj Anvend 24 V DC-forsyning af PELV-typen

c
o
2
)
]
3
1]
c

for at sikre korrekt galvanisk isolering
(PELV-typen) pa frekvensomformerens
styreklemmer.

®m Elektrisk installation - releeudgang
Tilspaendingsmoment: 0,5 - 0,6 Nm
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VLT® 5000-serien

m Elektrisk installation, stromkabler

SWITCH 1-4

({TFTF

Bookstyle
VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

SWITCH 1-4

175ZA211.12

Compact IP 54

VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V
VLT 5001-5011 525-600 V

1757A067.12

U VvV WPE

[T 96 97 98 99

L1 L2 L3

T 91 92 93

T35 36 88 89

“—~—/-pC +DC
—24v+

~ 01 02 03
AUX RELA

—R +R
81 82

[V
T 96 97 98

L1 L2 L3

SWITCH 1-4 =91 92 93

il

——235 36 BB 8%

——' =pC 4DC
—Z4V+

™ 01 D2 03

AUX RELAY

1™ —R +R
81 B2

Compact IP 20/NEMA 1

Compact IP 20/NEMA 1

VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V
VLT 5016-5062 525-600 V
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VLT® 5000-serien

100 101 102 103
L2

AC-FAN

010205 35 36
ooy

AUCRELE  -24v+
mmetsas

Compact IP 54
VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V

4

SWITCH 1-4

176FA201.10

RFI-SWITCH 1

SWITCH 1-4

e 21
RELE g3
35—
!6‘_24\':‘.{:.—\.

L1 91 -
L2 92 —]

L3 83—

RFI-SWITCH 2

Compact [P 00/NEMA 1 (IP 20)

VLT 5032-5052

SWITCH 1-4

RFI-SWITCH

Compact IP 54
VLT 5032-5052

200-240 V

2 v s
’\ v 97
wos

176FA024.13

36+

2

200-240 V

17TEFADZZAS

—L 98

W a7

—w 948

— +R 82
- -r ®

]
[~+0C 89

L]

01
<02
B

| —1
108
| J15% sremseren.
| l1o4 (KLIX-ON)
5 24vdc.

RFI-SWITCH 1

183 orcusereue.
104 (KLIX=0H)

RAFI-SWITCH 1
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VLT® 5000-serien

AUX VENTILATOR

100 101 102 103
L1 L2 u L2

= |

L L — NETFORSYNINGSJORD

BELASTNINGS—

FORDELING
- +!
88 89 UMO\T,‘-’RW
96 97 98
T T2 T3
o o0z od - 33 3
175ZA8B85.11
ALY RELE -RdV+ LOND SHARME
B ¥ W
98 &7 48 BRTWIE
HOTER
Compact IP 20 Compact IP 21/IP 54 med afbryder og sikring
VLT 5072-5102 380-500 V VLT 5122-5152 380-500 V, VLT 5042-5152 525-690 V
BEMAERK: RFl-afbryderen har ingen funktion i 525-690 V fre-
kvensomformerne
175ZAB55.10 55 LB
FEU
AFBRTDER 1—4
I]IIII 100 101 102 103 @D
L2 L2
C L | - 1 o AUE VEMTILATOR
@ Cliee 101 ez 103
SWITCH 1-4 D RFI-SWITCH o1 p2 o: L1 L2 LY Lz
, = I
Q0 ,
I 4 MET
‘, o5 T
MOTOR 41 #2 93
U vow | LI L2 L3
LOAD SHARING 96 97 98 BREMSE \.
- —  METFORSTRINGS IR
% [EESS e L
S BELASTHIMGER ORDEL b
© () - 0! 02 03 — 35 36 -
AUX RELE  —24v+ 88 B4
LINE
Ls/ D
93
52 - BREMSE
1 S~ . Cu an  HoToRr
91 < Bl B2 95 §7 28
< T T2 T3
1 PETARED. i i
Compact IP 54 Compact IP 00 uden afbryder og sikring
VLT 5072-5102 380-500 V VLT 5122-5152 380-500 V, VLT 5042-5152 525-690 V
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VLT® 5000-serien
RFI-SWITCH
SWITCH 1-4
3, Hi=AVHRYDLH
e - ) o
AFBRYDER 1—4 A k@] | AUX FAN
| = j e 100 101 102 103
4 il T 4 ML L2 L1 L2
T~ AL VEWTILATOR 01 02 03 ’—i}
100 1e1 102 103
0 o0F 03 U L U oLe AUX RELAY
ALl RELE t ! 1 o
106 104 105 /] g .
RET t—i
s T TEMP. SWITCH
o BN
LINE
R S T
lL.l.i_1NII|B- 91 92 93
FEF—DI}-&I:EISG L2 L3
BE BB
HREMST (= e BRAKE
-1 =R 95 97 98 -R +R MOTOR
P I T2 TX 81 82 U v w
96 97 98
LOAD SHARING T T2 T3
—-DC +DC
88 89 176FA265.10
Compact IP 21/IP 54 med afbryder og sikring Compact IP 00 med afbryder og sikring
VLT 5202-5302 380-500 V, VLT 5202-5352 525-690 V VLT 5352-5552 380-500 V, VLT 5402-5602 525-690 V
Bemeerk: RFI-afbryderen har ingen funktion i 525-690 V frekvens-
omformerne
N 35 36 >
‘Z;‘i o . " RF“ER ~24v+\ [ ©°.' \ Rn—sH
AFBRYDER 1-4 I 4 SWITCH 1-4 D . N Q‘
5 - a 3 by T T @ |\
( % ] 3 y
AUX VENTILATOR AUX FAN
100 101 102 103 100 101 102 103
01 02 03 L1 L2 L1 L2 < o L L2 L2
AUX RELE > L+t
01 02 03 _/ -
AUX RELAY ] °
NET N
R S T 3 Y|
UGy s voures /| A ]
TEMP. SWITCH 0\, -
BELASTNINGS- MOTOR b
FORDELING L EL)JG 5;/7 ;'é UNE h-l =5
s — T T A sy
91 92 93 > L2 #
BREMSE I 2 L3 2 \
-R +R b4 =12
81 82 175ZA883.11 3 R 9 w;
ERAKE/ *I'Te 9
—-R +R ®
81 82 < S MOTOR
) u v w
96 97 98
LOAD SHARING T T2 T3
-DC +DC
88 39 176FA267.10
Compact IP 00 med afbryder og sikring Compact IP 00 uden afbryder og sikring
VLT 5202-5302 380-500 V, VLT 5202-5352 525-690 V VLT 5352-5552 380-500 V, VLT 5402-5602 525-690 V
Bemaerk: RFI-afbryderen har ingen funktion i 525-690 V frekvens-
omformerne
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VLT® 5000-serien

176FA259.10 - Eanr Terminals

Jordklemmernes positioner, IP 00

RFI-SWITCH

SWITCH 1-4
AUX FAN
100 101 102 103
1oL u oL
01 02 03 ,—i}
AUX RELAY
106 104 105
t
TEMP. SWITCH
LINE
R S T
g1 92 93
L L2 L3
MOTOR
BRAKE §u M
A 96 97 98
81 82 T T2 T3
LOAD SHARING/
-DC +DC \

88 89

176FA257.10

Compact IP 21/IP 54 uden afbryder og sikring

VLT 5352-5552 380-500 V, VLT 5402-5602, 525-690 V

Bemaerk: RFI-afbryderen har ingen funktion i 525-690 V frekvens-
omformerne.

—

T

—TT

/

1 ‘

Jordklemmernes positioner, IP 21/IP 54
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VLT® 5000-serien

m Elektrisk installation, stromkabler

N A i
@0 @O @
-24V+-DC+DC| |U V W PEE
|35 36 88 89| |96 97 98 99|
-
B e "
e
@ @0
L1 L2 L3][R- R+ MOTOR
91 92 931181 821101 02 03
NET BREMSE— AUX
MODSTAND RELE
—THt
L1 L2 L3
. 91 92 93
5 NET
g I A N 1
R- R+ I-24V+ —DC+DC
81 82][01 02 03][35 36 88 89
BREMSE- —~— =~
@ MODSTAND EX- LOAD @
TERN  SHARING
24Vd.c.
5 5
z T
3
n
L — =
Bookstyle Compact IP 54
VLT 5001-5006 200-240 V VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V VLT 5001-5011 380-500 V

VLT 5001-5011 525-600 V

A AN N

DANFOSS
175ZA198.12

VAN

#
oz

91|92(93] 88|89 96(97|98]81 |82
L1|{L2]|L3]|DC-|DC+] U |V | W |-R|+R

NET LOAD SHARING MOTOR BREMSE

4@ 950

g e dad©

—
AUXRELE  —24V+

c
RS
Compact IP 00/NEMA 1 Compact IP 54 )
VLT 5008-5027 200-240 V VLT 5008-5027 200-240 V 8
VLT 5016-5102 380-500 V VLT 5016-5062 380-500 V 2

VLT 5016-5062 525-600 V

MG.52.A2.01 - VLT® er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss 51



Danfot

VLT® 5000-serien

1/6LADTID. 1

! 91|  BREMSE TEMP|@ 105 u
; L) SwTC) ® 96
KUX-ON@ 104
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®x o O i3k ’

92 ®
HHER :
Pm SERR AT mq @;i w
oS CRICICIER
T | s 8|8
po a8 L% b i of
L0AD BRENISE- Kabelskinne
SHARING  MODSTAND
ﬂ |
Compact IP 00/NEMA 1 (IP 20) Compact IP 54
VLT 5032-5052 200-240 V VLT 5032-5052 200-240 V
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i 92 83 BB B4 86 97 98 B B2
o|o[o|©[0[olo]ol57
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Compact IP 54
VLT 5072-5102 380-500 V

1
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VLT® 5000-serien
m Elektrisk installation - styrekabler Nr. Funktion
Alle klemmer til styrekablerne findes under frekvens- 12,13 Speendingsforsyning til digitale ind-
omformerens beskyttelsesdaeksel. Beskyttelsesdaek- gange. Hvis 24 V DC skal benyttes
slet (se tegning) kan fijernes med et spidst veerktgj - en til de digitale indgange, skal switch
skruetraekker eller lignende. 4 pa styrekortet veere lukket, dvs. i
positionen "ON".
A
/ z 16-33 Digitale indgange/koderindgange
%7 K o Jordforbindelse til digitale indgan-
ge
39 Jordforbindelse til analoge/digitale
udgange
Q Q 42, 45 Analoge/digitale udgange til indike-
Q Iﬁ Q ring af frekvens, reference, strom
Q D [7 0g moment
d q é 50 Forsyningsspaending til potentio-
g = meter og termistor 10 V DC
53, 54 Analog referenceindgang, speen-
- ding0-+10V
U 55 Jordforbindelse til analoge referen-
Nar beskyttelsesdaekslet er fiernet, kan den egentlige ceindgange
EMC-korrekte installation begynde. Se tegningerne i
afsnittet EMC-korrekt installation. 60 Analog referenceindgang, stram
Tilspaendingsmoment: 0,5-0,6 Nm 0/4-20 mA
Skruestgrrelse: M3
61 Terminering til seriel kommunikati-

Se afsnit jording af styrekabler med flettet skaerm. -
on. Se afsnittet Bus-tilsiutning. Den-

ne klemme benyttes normalt ikke.

Q © © © @ o © O || @ @
I';GI g 5 S S S ZQQ "I’;Iz "I’:_"’I EI sga GQQ 68, 69 RS 485-interface, seriel kommuni-
kation. Hvis frekvensomformeren
DIN DIN DIN DIN COM DIN DIN DIN DIN COM P N ) )
DN RS485 RS485 RS485 sluttes til en bus, skal switch 2 og 3
(switch 1- 4) veere lukkede pa den

farste og den sidste frekvensom-

2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 © former. P& de resterende frekvens-
04 05 12 13 39 42 45 50 53 54 55 60 .
00O 0009 ooogogogoog omformere skal switch 2 og 3 veere
T_——J U ___J coM AOUT AOUT +10V AN AIN COM AN abne. Fabriksindstillingen er lukket S
RELAY +24V A OUT out AN . " =
out (position "ON"). o
]
175HA379-10 ® Elektrisk installation @
__/

175HA380.10 L—
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x| ov I
2| I
B 24Vd.c. '
= | max._ 200mA |
T % |
| |
I g2 I
i 10Vvd.c. nln i
! max.17mA | !
I 5v I |
I 1= | I
' + - ' H
i Sw4 < < ~ : |
| EE[I ][+ | |
| IR R R R L lhaa ) > 1T | | |
| KN IANN sRARDN AN = & < © 2 5 7 © I |
C o O N\ | 4+ 4 O ) ! :
| '_l o O o o © o O o o | |J |
H 1 1 1 1 1 1 1 1 H
| [12]13]16]17]18[19]20[27]|20[32[33]30]4 9o4jos|o1]o2fo3] |
Pr-n
Int. 24Vd.c. i
e PN () (s, )
I I I ——— (Tx—, Rx-)
.‘:
[16]17]18|19]20]27]20]32[33] &
RREERRR = |
L)
g | g +
Ext. 24Vd.c. Ii
SW4 off Z
+ -
24Vd.c.
Konvertering af analoge indgange
Strgmindgangssignal til spaendingsindgang
0-20 mA«0-10 V Monter en modstand pa 510 ohm mellem indgangs-
4-20 mA*2-10V klemme 53 og 55 (klemme 54 og 55), og juster mini-

mum- og maksimumvaerdierne i parameter 309 og 310
(parameter 312 og 313).
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VLT® 5000-serien

m Elektrisk installation - bustilslutning
Den serielle busforbindelse i henhold til normen RS
485 (2-ledere) tilsluttes frekvensomformerens klem-
mer 68/69 (signal P og N). Signal P er det positive
potentiale (TX+, RX+), signal N er det negative poten-
tiale (TX-, RX-).

Hvis der skal sluttes flere frekvensomformere til sam-
me master, anvendes parallelforbindelse.

175ZA079.11

For at undgé potentialudligningsstramme i skeermen
kan kabelskaermen jordforbindes via klemme 61, som
er forbundet til chassis via et RC-led.

Busafslutning
Bussen skal afsluttes med et modstandsnetveerk i

hvert af sine endepunkter. Til dette formal seettes
switch 2 og 3 pa styrekortet pa “ON”.

® DIP Switch 1-4
Dip switchen findes pa styrekortet.
Den benyttes i forbindelse med seriel kommunikation,
klemme 68 og 69.
Den viste switchposition er lig fabriksindstilling.

a0

1.2 3 4

175ZA068.11

Switch 1 er uden funktion.

Switch 2 og 3 anvendes til terminering af RS 485 in-
terface, seriel kommunikation.

Switch 4 benyttes til at adskille stelpotentialet for den
interne 24 V DC forsyning fra stelpotentialet for den
eksterne 24 V DC forsyning.

c
o
2
)
]
3
1]
c

' NB!
'l: Bemezerk at nar Switch 4 er position off, er
i den eksterne 24 V DC forsyning galvanisk
adskilt fra frekvensomformeren.
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®m Elektrisk installation - EMC-forholdsregler
Falgende er retningslinjer for god praksis ved installa-
tion af frekvensomformere. Det anbefales, at man fgl-
ger disse retningslinjer, hvis EN 61000-6-3, EN
61000-6-4, EN 55011 eller EN 61800-3 First environ-
ment skal overholdes. Hvis installationen er i EN
61800-3 Second environment, dvs. i industrielle net-
veerk eller i en installation, der har egen transformator,
er det acceptabelt at afvige fra disse retningslinjer. Det
anbefales dog ikke. Se ogsa CE-meaerkning, Emission
og EMC-testresultater under saerlige forhold i Design
Guide for at f& yderligere oplysninger.

God teknisk praksis til sikring af EMC-korrekt elek-
trisk installation:

. Anvend kun motorkabler med flettet skaerm
og styrekabler med flettet skeerm. Skeermen
bar give en deekning pa mindst 80%. Skeerm-
ningsmaterialet skal veere metal, hvilket nor-
malt vil sige kobber, aluminium, stal eller bly,
uden at det dog er begraenset til disse mate-
rialer. Der er ingen saerlige krav til forsynings-
kablet.

. Installationer med faste metalror kreever ikke
brug af skeermede kabler, men motorkablet
skal installeres i et rar for sig selv adskilt fra
styre- og forsyningskablerne. Fuld tilslutning
af rgret fra frekvensomformeren til motoren
er pakraevet. EMC-effektiviteten i fleksible rar
varierer meget, og der skal skaffes oplysnin-
ger fra producenten.

. Forbind skaermen/rgret til jord i begge ender
for bade motorkabler og styrekabler. | visse
tilfeelde vil det ikke vaere muligt at tilslutte
skaermningen i begge ender. | sddanne si-
tuationer er det vigtigt at tilslutte skeermen
ved frekvensomformeren. Se desuden afsnit-
tet om Jording af styrekabler med flettet
Skaerm.

. Undga terminering af skeermen med sam-
mensnoede ender (pigtails). En sadan termi-

nering foroger skeermens hgjfrekvensimpe-
dans, hvilket begreenser dens effektivitet ved
hgje frekvenser. Benyt lavimpedante kabel-
bajler eller EMC-kabelbgsninger i stedet.

. Det er vigtigt at sikre god elektrisk kontakt
mellem den monteringsplade, frekvensom-
formeren monteres pa, og frekvensomforme-
rens metalchassis. Dette geelder imidlertid
ikke IP 54-apparater, da de er udviklet til
vaegmontering, eller VLT 5122-5552,
380-500 V, 5042-5602, 525-690 V og VLT
5032-5052 200-240 V i IP 20/NEMA 1-kap-
sling og IP 54/NEMA 12 kapsling.

. Anvend laseskiver og galvanisk ledende in-
stallationsplader til at sikre god elektrisk kon-
takt ved IP 00- og IP 20-installationer.

. Undga, hvor det er muligt, brug af uskeerme-
de motor- eller styrekabler i skabe, der inde-
holder frekvensomformere.

U Der kreeves en uafbrudt hgjfrekvensforbin-
delse mellem frekvensomformeren og moto-
renhederne ved IP 54-apparater.

lllustrationen viser et eksempel pa en EMC-korrekt in-
stallation af en IP 20-frekvensomformer. Frekvensom-
formeren er monteret i et installationsskab med en
udgangskontaktor og er forbundet til en PLC, der i det-
te eksempel er installeret i et separat skab. | IP 54-
apparater og VLT 5032-5052, 200-240 Vi IP 20/IP 21/
NEMA 1-kapsling, forbindes skeermede kabler ved
hjeelp af EMC-rar, sa rigtig EMC-opfyldelse sikres. Se
illustrationen. Andre installationsopbygninger kan give
tilsvarende EMC-resultater, hvis retningslinjerne for
god teknisk praksis falges.

Bemeerk, at hvis installationen ikke gennemfgres i
henhold til retningslinjerne, og/eller hvis der anvendes
uskeermede kabler og styreledninger, overholdes en-
kelte emissionskrav ikke, selvom immunitetskravene
opfyldes. Se afsnittet EMC-testresultater i Design Gui-
den for at f& flere oplysninger.
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PLC etc.
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m 2 e ( isolerin
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A e [2)
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Udligningskabel
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175ZA720.10

forsterket jordbeskyttelse

Motor, 3 faser og
forsterket jordbeskyttelse

LINE
L1 L2 L3 PE
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® Anvendelse af EMC-korrekte kabler Koblingsimpedans (Zt) kan vurderes ud fra fglgende
Flettede, skaermede kabler anbefales for at optimere faktorer:
EMC-immunitet i styrekablerne og EMC-emission fra
motorkablerne.

VLT® 5000-serien

- Skeermmaterialets ledeevne.

- Kontaktmodstanden mellem de enkelte

Et kabels evne til at reducere ind -og udstraling af skaermledere.

elektrisk staj er bestemt af koblingsimpedansen (Zr).
Kablers skaerm er normalt designet til at reducere
overfgrslen af elektrisk stgj, og en skeerm med en la-
vere koblingsimpedans (Zt) er mere effektiv end en
skeerm med en hgjere koblingsimpedans (Z7). - Skaermtypen, dvs. flettet eller snoet mgnster.

- Skaermdaekningen, dvs. det fysiske areal af
kablet, der er daekket af skeermen, ofte angi-
vet som en procentveerdi.

Kobli i d Z a
mohmym ! C% Aluminiumbeklaedt med kobbertrad.
105
r'e Snoet kobbertrad eller skeermet stalwirekabel.

104

Enkeltlags flettet kobbertrdd med varierende skeerm-
deekningsprocent.
Dette er det typiske Danfoss-referencekabel.

103

102

Dobbeltlags flettet kobbertrad.

To lag flettet kobbertrdd med magnetisk, skaermet
mellemlag.

Kabel, der lgber i kobberror eller stalror.

Lederkabel med 1,1 mm vaegtykkelse.

10-3
0,01 0,1 1 10 100 MHz

g

175ZA166.13 @E Y

Jo lavere koblingsimpedans Zi jo bedre kabelskermning

-«

Koblingsimpedans (Zt) opgives sjeeldent af kabelfa-
brikanterne, men det er dog tit muligt at estimere kob-
lingsimpedansen (Zt) ved at vurdere kablets fysiske
udformning.
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m Elektrisk installation - jording af styrekabler

Generelt skal styrekabler veere flettede, skeermede og
skaermen skal forbindes med kabelbgjle i begge ender
til apparatets metalkabinet.

Nedenstdende tegning viser, hvorledes en korrekt
jording foretages, og hvad man kan gare i tvivis- til-
feelde.

PLC efc.
S

PLC efc.

VLT

VLT

Min. 16mm?
Udligningskabel

PLC efc.

Korrekt jording

Styrekabler og kabler for seriel kommunikation skal
monteres med kabelbgijler i begge ender, for at sikre
storst mulig elektrisk kontakt.

Forkert jording

Anvend ikke sammensnoede skeermender (Pigtails),
da disse forgger skaermimpedansen ved hgjere fre-
kvenser.

Sikring af jordpotentiale mellem PLC og VLT

Hvis man har et forskelligt jordpotentiale mellem fre-
kvensomformeren og PLC (etc.) kan der opsta elek-
trisk stgj, som kan forstyrre det totale system. Dette
problem kan lgses ved at montere et udligningskabel,
som placeres ved siden af styre-kablet. Minimum ka-
beltveersnit: 16 mm 2,

Ved 50/60 Hz brumsilgjfer

Hvis meget lange styrekabler benyttes, kan der fore-
komme 50/60 Hz brumslgijfer. Dette problem kan lgses
ved at forbinde den ene ende af skaermen til jord via
en 100nF kondensator (kort benleengde).

Kabler til seriel kommunikation

Lav-frekvente stgjstramme mellem to frekvensomfor-
mere kan elimineres ved at forbinde den ene ende af
skeermen til terminal 61. Denne terminal er forbundet
til jord via et internt RC led. Det anbefales at benytte
parsnoet (twisted pair) kabel for at reducere differential
mode interferensen mellem lederne.
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® RFl-afbryder

Netforsyning isoleret fra jord:

Hvis frekvensomformeren forsynes fra en isoleret net-
kilde (IT-net) eller en TT/TN-S netspeaending med jor-
det ben, anbefales det at sl& RFI-afbryderen fra (OFF)
1. Yderligere oplysninger, se IEC 364-3. Hvis der kree-
ves optimale EMC-resultater, hvis der er tilsluttet pa-
rallelle motorer, eller hvis motorkabelleengden er pa
over 25 meter, anbefales det at saette afbryderen til
ON-positionen.

| OFF-position afbrydes de interne RFI-kapaciteter (fil-
terkondensatorer) mellem chassiset og mellemkred-
sen for at undga skader pa mellemkredsen og for at
reducere kapacitetsstrammen pa jord (i henhold til IEC
61800-3).

Se ogsa applikationsbemeerkningen VLT on IT mains,
MN.90.CX.02. Det er vigtigt at bruge isolationsover-
vagning, der kan bruges sammen med effektelektronik
(IEC 61557-8).

' NB!
“: RFl-afbryderen méa ikke betjenes, nar net-
i spaendingen er tilsluttet apparatet. Kon-

troller, at netspaendingen er afbrudt, inden
RFl-afbryderen betjenes.

' NB!
[ ]c Aben RFl-aforyder er kun tilladt ved fa-
i briksindstillede switchfrekvenser.

' NB!
'@ RFl-afbryderen forbinder kondensatorer-

ne galvanisk til jord.
De rade afbrydere betjenes f.eks. med en skruetreek-
ker. De er i OFF-position, nar de treekkes ud, og i ON-
position, nar de trykkes ind. Fabriksindstillingen er ON.

t OFF
l ON

I
Netforsyning tilsluttet til jord:
RFI-afbryderen skal vaere i ON-position, hvis frekvens-
omformeren skal overholde EMC-standarden.

175ZA596.10

1) Ikke muligt med 5042-5602, 525-690 V-apparater.

Position for RFI-afbrydere

Al [
4

175ZAB49.10

Bookstyle IP 20
VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

1752A650.10

Compact IP 20 /NEMA 1

VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V
VLT 5001-5011 525-600 V
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VLT® 5000-serien

Compact IP 20 /NEMA 1
VLT 5008 200-240 V

VLT 5016-5022 380-500 V
VLT 5016-5022 525-600 V

Compact IP 20 /NEMA 1

VLT 5011-5016 200-240 V
VLT 5027-5032 380-500 V
VLT 5027-5032 525-600 V

1752A852.1( 1752ZA648.10

Compact IP 20 /NEMA 1

VLT 5022-5027 200-240 V
VLT 5042-5102 380-500 V
VLT 5042-5062 525-600 V

1TEZAB4T 10

Compact IP 54
VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

62
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1752A651,10

Compact IP 54
VLT 5008-5011 200-240 V
VLT 5016-5027 380-500 V

175ZAB67.10

Compact IP 54
VLT 5072-5102 380-500 V

175ZA654.10

Alle kapslingstyper
VLT 5122-5552 380-500 V

Compact IP 54
VLT 5016-5027 200-240 V
VLT 5032-5062 380-500 V
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® Betjeningspanelet (LCP)

Pa frekvensomformerens forside findes et betjenings-
panel; LCP (Local Control Panel), som udgar et komp-
let interface for betjening og programmering af VLT
Serie 5000.

Betjeningspanelet er aftageligt og kan alternativt mon-
teres op til 3 meter fra frekvensomformeren i f.eks.
tavlefront ved hjeelp af et tilhgrende monteringskit.
Betjeningspanelet er funktionelt opdelt i tre grupper:

. displayet
. taster til eendring af programparametre.
. taster til lokalbetjening.

Al indikering af data sker via et 4-liniers alfanumerisk
display, som under normal drift kontinuerligt vil kunne
vise 4 driftsvariabler og 3 driftstilstande. Under pro-
grammering vil der blive vist alle de informationer, som
er ngdvendig for en hurtig og effektiv parameterop-
seetning af frekvensomformeren. Som supplement til
displayet findes tre indikeringslamper for hhv. speen-
dingsindikering (power eller 24 V ekstern), advarsel og
alarm.

Alle frekvensomformerens programparametre kan
eendres umiddelbart via betjeningspanelet, med min-
dre denne funktion er blokeret via parameter 018.

DANFOSS
1757A004.10

DISPLAY QuICK MENU
STATUS MENU

CHANGE CANCEL OK
DATA

(OALARM OWARNING  (OON

N
STOP FWD.
RESET)| JOG REV. START

Betjeningspanel - display

Displayet er et baggrundsbelyst LCD-display med ialt
4 alfanumeriske linjer og et felt som viser omdrejnings-
retning (pil) samt det aktuelle Setup, samt det Setup
som man evt. programmerer i.

1. linie 12345675981 234567598

o W 12345878

3. linie 12345678901 234567890
4. linie 12345367898 1234567396

OL'erPvZS.LL

1. linje viser kontinuerligt op til 3 malinger i normal
driftsstatus eller en tekst, som forklarer 2. linje.

2. linje viser kontinuerligt en driftsvariabel med tilhg-
rende enhed uanset status (pa nzer ved alarm/advar-
sel).

3. linje er normalt blank og benyttes i menutilstand til
visning af det valgte parameternummer eller parame-
tergruppenummer og -navn.

4. linje benyttes i driftsstatus til visning af en statu-
stekst eller i Data change mode til visning af den valgte
parameters tilstand eller veerdi.

En pil angiver motorens omdrejningsretning. Desuden
vises det Setup, der er valgt som Aktivt setup i para-
meter 004. Hvis et andet Setup end det aktive Setup
indprogrammeres, vises nummeret pa det Setup, der
indprogrammeres, til hgjre. Dette andet Setup-num-
mer blinker.

Betjeningspanelet - indikeringslamperne
Nederst pa betjeningspanelet findes en rgd alarmlam-
pe og en gul advarselslampe, samt en grgn spaen-
dingslampe.

175ZA022.11

[ (OALARM QOWARNING  OON |
Red Gul Gren

Ved overskridelse af visse graenseveerdier aktiveres
alarm- og/eller advarselslampen samtidig med en sta-
tus- og alarmtekst i betjeningspanelet.

tilsluttet speending til frekvensomformeren eller 24 V
ekstern forsyning, samtidig med at displayets bag-
grundsbelysning vil vaere taendt.
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® Betjeningspanelet - betjeningstasterne
Betjeningstasterne er funktionsopdelt, saledes at tas-
terne mellem display og indikeringslamper benyttes til
parameteropsaetning, herunder valg af displayets vis-
ning under normal drift.

DISPLAY QUICK MENU

STATUS MENU

CHANGE CANCEL oK
DATA

175ZA020.10

P

Under indikeringslamperne findes tasterne til lokalsty-

ring.
N
STOP FWD.
RESET]| JOG REV. START

175ZA021.10

Betjeningstasternes funktion

DISPLAY STATUS benyttes til valg af dis-
playets visningsmade eller ved skift tilbage
til Display mode fra enten Quick menu mode
eller Menu mode

QUICK MENU benyttes ved program mering
af de parametre som harer under Quick
menu mode Det er muligt at skifte direkte
mellem Quick menu mode og Menu mode
MENU benyttes ved programmering af samt-
lige parametre Det er muligt at skifte direkte
mellem Menu mode og Quick menu mode

DISPLAY
STATUS

QuICK
MENU

MENU

CHANGE DATA benyttes ved andring af
den parameter som er valgt enten i Menu
mode eller Quick menu mode

CHANGE
DATA

ANNULLER benyttes hvis en gendring af
den valgte parameter ikke skal udfgres

CANCEL

ok |OK benyttes ved bekreeftelse af en eendring
af den valgte parameter
benyttes ved valg af parameter samt e&en-
dring af den valgte parameter eller til at een-
2_; dre udlaesningen i linje 2

Q D<> benyttes ved valg af gruppe samt under
andring af numeriske parametre

STOPRESET benyttes til at stoppe den til-
sluttede motor eller til reset af frekvensom-
formeren efter et udfald trip Kan veelges aktiv
eller inaktiv via parameter 014 Hvis stop ak-
tiveres vil displaylinje 2 blinke og START skal
aktiveres
JOG overstyrer udgangsfrekvensen til en for-
Joc | udindstillet frekvens mens tasten holdes
nede Kan vaelges aktiv eller inaktiv via para-
meter 015
FWDREYV skifter motorens omlgbsretning
% hvilket indikeres vha pilen i displayet dog kun
i Lokal Kan veelges aktiv eller inaktiv via pa-
rameter 016
START benyttes til start af frekvensomfor-
meren efter stop via STOPtasten Er altid ak-
tiv kan dog ikke overstyre en stopkommando
afgivet via klemmeraekken

| NB!
'.@ Hvis tasterne for lokalstyring er valgt akti-

STOP
RESET

START

ve vil disse veere aktive bade nar fre-
kvensomformeren er indstillet til Lokalbe-
tient og Fjernbetjent via parameter 002
dog undtaget FWD REV der kun er aktiv i
Lokalbetjent

| NB!
": Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunk-
q tion og STOPtasten er valgt inaktiv kan
motoren startes og kun stoppes ved at af-
bryde spaendingen til motoren

® Betjeningspanel displayudlaesninger

Displayet har flere forskellige displaytilstande se ne-
denstaende liste alt efter om frekvensomformeren er i
normal drift eller er under programmering

® Display Mode

Ved normal drift kan der efter eget valg kontinuerligt
indikeres op til 4 forskellige driftsvariabler, 1,1 og 1,2
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og 1,3 og 2, og i linie 4 den gjeblikkelige driftsstatus
eller opstaede alarmer og advarsler.

VAR 1.1 VAR 1.2 URAR 1.3

URR 2

OL'EHIVNSGEI

STATUS

m Displaytilstand-valg af udlasningstilstand

Der er tre muligheder i forbindelse med valg af udlees-
ningstilstand i Display-tilstand, I, Il og Ill. Valget af
udleesningstilstand bestemmer antallet af udlaeste
driftsvariabler.

Udlaesningstil- I I I

stand:

Linje 1 Beskrivelse af  Dataveerdi for 3 Beskrivelse af 3
driftsvariablen i  driftsvariabler i  driftsvariabler i
linje 2 linje 1 linje 1

Tabellen nedenfor indeholder enhederne keedet til va-
riablerne i displayets farste og anden linje.

Driftsvariabel: Enhed:
Reference [%]
Reference [enhed]
Feedback [enhed]
Frekvens [Hz]

Frekvens x skalering [-]

Motorstrgm [A]
Moment [%]
Effekt [kW]
Effekt [HP]
Udgangsenergi [kWh]
Motorspaending V]
DC-linkspaending [V]
Termisk belastning motor [%]
VLT termisk belastning [%]
Kgarte timer [Tours]
Indgangsstatus, dig. Indgang [Binzer kode]
Indgangsstatus, analog klemme 53 [V]
Indgangsstatus, analog klemme 54 [V]
Indgangsstatus, analog klemme 60 [mA]
Pulsreference [Hz]
Ekstern reference [%]
Statusord [Hex]
Bremseeffekt/2 min. [kW]
Bremseeffekt/sek. [kW]
Kglepladetemp. [°C]
Alarmord [Hex]
Styreord [Hex]
Advarselsord 1 [Hex]
Udvidet statusord [Hex]
Kommunikationsoptionskort advarsel  [Hex]
O./MIN [minT]
OMDR x skalering [-]
LCP-displaytekst [-1]

Driftsvariablerne 1,1; 1,2 og 1,3 i farste linje og drifts-
variabel 2 i den anden linje veelges via parameter 009,
010, 011 og 012.

. Udleesningstilstand I:

Denne visningstilstand er standard efter opstart eller
initialisering.

FREKUEHMS

J8.8 Hz Y

MOTOR KORER

Linie 2 angiver dataveerdien for en driftsvariabel med
tilherende enhed, og linie 1 viser en tekst, som forkla-
rer linie 2, jf. tabellen. | eksemplet er Frekvens valgt
som variabel via parameter 009. Under normal drift
kan en anden variabel umiddelbart udleeses ved be-
tjening af [+/-]-tasterne.

o Udleesningstilstand Il:

Skift mellem Visningstilstand | og Il sker med et tryk pa
[DISPLAY / STATUS] tasten.

, 3% 38,2% 13,8R

5E1 B Hz ¢

MOTOR KORER

| denne tilstand vises dataveerdier for fire driftsveerdier
samtidig, og den relevante enhed oplyses, jf. tabel. |
eksemplet er Reference, Moment, Stram og Frekvens
valgt som variabler i farste og anden linje.

. Udlaesningstilstand Il1:

Denne visningstilstand kaldes frem, sa leenge [DIS-
PLAY / STATUS] tasten holdes inde. Nar tasten slip-
pes, vil der skiftes tilbage til Displaytilstand Il, med-
mindre tasten er holdt inde i mindre end ca. 1 sek., da
altid tilbage til Displaytilstand I.

REF% MOMEMTY STROMA

59,8 Hz 7

MOTOR KORER

Her udlaeses parameternavne og enheder for drift-va-
riabler i farste og anden linje. - driftsvariabel 2 forbliver
ueendret.

o Displaytilstand 1V:

Denne visningstilstand kan frembringes under drift,
hvis en anden setup skal eendres uden at stoppe fre-
kvensomformeren. Funktionen aktiveres i parameter
005 Programmerings-Setup.
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24,3% 38,2% 13,8A

28,8 Hz¢

MOTOR KORER

Det valgte programmeringssetupnummer vil blinke til
hgjre for det aktive Setup.

Parameteropsaetning

VLT Serie 5000 kan benyttes til praktisk taget alle fore-
kommende opgaver, hvorfor antallet af parametre er
ret stort. Derfor er der mulighed for at vaelge mellem to
programmeringsméader - en Menu mode og en Quick
menu mode.

Farstneevnte giver adgang til samtlige parametre.
Sidstnaevnte bringer brugeren gennem de parametre,
som efter gennemfgrt opseetning gor det muligt at
seette frekvensomformeren i drift i de fleste tilfaelde.
Uanset valg af programmeringsmade, vil en eendring
af en parameter sla igennem og dermed veere synlig i
bade Menu mode og Quick menu mode.

Struktur for Quick menu mode kontra Menu Mode
Foruden et navn er hver parameter tilknyttet et num-
mer, som er det samme uanset programmeringsma-
de. | Menu mode vil parametrene vaere opdelt i
grupper, hvor parameternummerets 1. ciffer (fra ven-
stre) indikerer gruppenummeret for den pageeldende
parameter.

. Quick menuen bringer brugeren gennem et
antal parametre, som kan veere tilstreekkelige
til at f& motoren til at kare tilnaermelsesvist
optimalt, hvis fabriksindstillingen for gvrige
parametre i gvrigt tilgodeser gnskede styre-
funktioner, samt konfigurering for signalind/
udgange (styreklemmer)

. Menu mode giver mulighed for valg og een-
dring af samtlige parametre efter eget valg.
Dog vil nogle parametre blive “bleendet af” af-
heengig af valget af konfiguration (parameter
100).

® Hurtig opsatning

Hurtig opseetning startes med et tryk pa [QUICK
MENU]-tasten, hvorefter fglgende visning kommer
frem i displayet:

QUICK MEHWU 1 OF 13

S8.8 HZY

BE1 SPROG
EMGLISH

Nederst i displayet vises parameternummer og -navn
samt status / veerdi for farste parameter under Hurtig
opseetning. Farste gang der trykkes pa [Quick Menu]-
tasten, efter der er teendt for apparatet, starter udlees-
ningerne altid i pos. 1 - se nedenstaende tabel.

Valg af parameter
Valg af parameter sker med [+/ -]-tasterne.
Folgende parametre vil veere tillgeengelige:

Pos. Nr.: Parameter Enhed:
1 001 Sprog
2 102 Motoreffekt [kW]]
3 103 Motorspaending [V]
4 104 Motorfrekvens [Hz]
5 105 Motorstram [A]
6 106 Nominel motorhastighed [o/min]
7 107 Automatisk motortilpasning,

AMA
8 204 Minimum reference [Hz]
9 205 Maksimum reference [Hz]
10 207 Rampe op tid 1 [sek.]
11 208 Rampe ned tid 1 [sek.]
12 002 Lokal-/fiernbetjening
13 003 Lokal reference
Menu mode

Menu mode startes med et tryk pa [MENU]-tasten,
hvorefter folgende visning kommer frem i displayet:

FREKUEMNS

28,8 Hzo

.. DRIFT&DISFPLAY

Linie 3 i displayet viser parametergruppenummer og -
navn.

Parametervalg
I menu mode er parametrene gruppeopdelt. Valg af
parametergruppe foretages med [<>]-tasterne.

Faolgende parametergrupper vil veere tilgeengelige:
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Gruppenr. Parametergruppe: Repraesenterer den valgte parameter en numerisk da-

VLT® 5000-serien

0 Drift & Display . .
1 Belastning & Motor taveerdi, eendres den valgte dataveerdi med [+ / -]-
2 Referencer & Graense tasterne:

3 Indgange & udgange

4 Specielle funktioner

5 Serle_l kommun_lkatlon FREKUEMS

6 Tekniske funktioner ~

7 Applikationsoptioner EE EI H E SETUP

8 Fieldbus-profil [ | 1

9 Fieldbus-kommunikation 182 MOTOREFFEKT

Nar den gnskede parametergruppe er valgt, kan hver 8,37 KU

enkelt parameter veelges ved hjeelp af [+/-]-tasterne:

FREKVENS FREKUENS
SQIP 0N\
6.8 Hzo SH.0 H7

BE1 SPROG 182 MOTOREFFEKT

ENGLISH 8,55 KU
Displayets linje 3 vil vise parameternummer og -navn, Den valgte dataveerdi indikeres blinkende.
og status / veerdi for den valgte parameter vises i linje Nederste displaylinie vil vise den datavaerdi, som vil
4. blive indleest (gemt), nar der kvitteres med [OK].

® /Endring af data ® /Endring af numerisk datavzerdi trinlost

Uanset om en parameter er kaldt frem under Quick Repraesenterer den valgte parameter en numerisk da-
menu eller Menu mode vil proceduren for aendring af taveerdi, veelges forst ciffer med [< >]-tasterne.

data veere den samme.

Et tryk pA [CHANGE DATA]-tasten giver adgang fil
g&ndring af den valgte parameter, hvorefter under-
stregning i linie 4, vil blive udlaest blinkende.
Fremgangsmaden for aendring af data athaenger af,
om den valgte parameter repraesenterer en numerisk
dataveerdi eller en tekstveerdi.

FREKUEMS

28,8 Hzo

138 START FREKUVENS
gl @ HZ

og dernaest eéendres det valgte ciffer trinlgst med [+ /
B /Endring af tekstvaerdi -]-tasterne:

Er den valgte parameter en tekstveerdi, vil eendring af
tekstvaerdien ske ved et valg med [+ / -]-tasterne. FREKUEMS

28,8 Hz o

FEEKUEHNS

28,8 Hz

138 START FREKWENS
B9, 8 HZ

BE1 SPROG
EMGLISH Det valgte ciffer indikeres blinkende.

Nederste displaylinie vil vise den dataveerdi, som vil
blive indleest (gemt), nar der kvitteres med [OK].

Nederste displaylinie vil vise den tekstveaerdi, som vil
blive indleest (gemt), nar der kvitteres med [OK].

® /Endring af dataveerdi, stepvis

m /Endring af gruppe af numeriske datavaerdier Visse parametre kan sendres stepvis og trinlgst. Det
geelder for Motoreffekt (parameter 102), Motorspaen-
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ding (parameter 103) og Motorfrekvens (parameter
104).

Dette betyder at parametrene andres bade som grup-
pe af numeriske dataveerdier og som numerisk data-
veerdi, trinlgst.

Udlaesning og programmering af indekserede pa-
rametre

Parametre indekseres ved placering i en rullestak.
Parameter 615 - 617 indeholder en forlgbslog, som
ogsa kan udleeses. Veelg den faktiske parameter, tryk
pa [DATAZANDRING]-tasten, og brug [+]- og [-]-taste-
rne til at rulle gennem veaerdilogbogen. Under udlees-
ningen blinker linie 4 i displayet.

Hvis der er monteret en busoption pa drevet, skal pro-
grammeringen af parameter 915 - 916 gennemfgres
pa falgende made:

Veelg den faktiske parameter, tryk pa [DATAZAN-
DRING]-tasten, og brug [+]- og [-]-tasterne til at rulle
gennem de forskellige indekserede veerdier. Parame-
terveerdien eendres ved at veelge den indekserede
veerdi og trykke pa [DATAAENDRING]-tasten. Brug af
[+]- og [-]-tasterne vil f& den veerdi, der skal aendres, til
at blinke. Accepter den nye indstilling med [OK], eller
afbryd med [ANNULLER].

Initialisering til fabriksindstilling
Frekvensomformeren kan initialiseres til fabriksindstil-
ling pa to mader.

Initialisering ved hjeelp af parameter 620
- Anbefalet initialisering

. Veelg parameter 620.
. Tryk pa [CHANGE].
. Veelg “Initialisering”.
. Tryk pa [OK]-tasten.

. Afbryd netspeendingen, og vent, indtil dis-
playet er slukket.

. Netforsyningen tilsluttes igen, og frekvens-
omformeren nulstilles.

Denne parameter initialiserer alt undtagen:

500 Adresse for seriel kommunikation

501 Baudhastighed for seriel kommunikation
601-605  Driftsdata

615-617  Fejllogbager

Manuel initialisering

. Afbryd netspeendingen, og vent, indtil dis-
playet er slukket.

. Hold falgende taster nede samtidig:
[Display/status]
[Datagendring]
[OK]

. Netforsyningen tilsluttes igen, mens tasterne
holde nede.

J Slip tasterne.

. Frekvensomformeren er nu programmeret til
fabriksindstillingen.

Denne parameter initialiserer alt undtagen:
600-605  Driftsdata
l NB!
'.: Indstillinger for seriel kommunikation og
i fejllogbager nulstilles.
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B Menustruktur

DISPLAY MODE

UAR 1.1 VAR 1.2 VAR 1.3

VAR 2 7

STATUS

DISPLAY MENU Quick DISPLAY
STATUS MENU STATUS
MENU MODE

QUICK MENU MODE

FREKVENS

5E1 B OHEY

DRIFT&DISFLAY

Valg af Valg af
parameter v gruppe

DATA MODE

BUICK MEHNU 13

a8, H HE“*“

B@1 SPROG
EMGLISH

CHANGE
FREKUEHMS

=38 HZ ©

a@81 SPROG
EMGLISH

CHANGE
DATA

DATA CHANGE MODE

FREKUEMS BUICKE MEMU 13

6.8 HZT @ ~ W 56.5 sz
HE1 SPROG v BE1 SPROG

EHGLISH Valg af EHGLISH
dataveerdi

175ZA446.11
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m Tilslutningseksempler B Setupskift
B Totrads start/stop v =
4 = s |
—~ £ 12|v2av T c
— 13| 2
12| +24v 35 g
13 P 2
ol C 5
2] —] PAR. 302 ~
| | —/_E Start g
27| PAR. 304 =
A |29 X
16 — I
— —— ——32| PAR. 306 g—
17 L———{33| PAR. 307
18( Par. 302 o
9] - Valg af Setup med klemme 32 og 33
; Parameter 306 = Valg af Setup, Isb [10]
T ol Parameter 307 = Valg af Setup, msb [10]
— Parameter 004 = Multisetup [5].

- Start/stop med klemme 18.

Parameter 302 = Start [1] ® Digital hastighed op/ned
- Kvikstop med klemme 27. —
Parameter 304 = Frilobsstop inverteret [0]. | 4] 3
5 g
12| +24v =
B Puls start/stop 13
39
] = 1 1
4 0
— [233] ! 1
5 i ~ I 5| PAR. 302
= | < | | Start
12| +24v | 27| PAR. 304
| 13] 29| Par. 305
39 —— — 32| Par. 306
A — — 33| Par. 307
- — - Hastighed op og ned med klemme 32 og 33.
I
~—16|PAR. 300 Parameter 306 = Hastighed op [9]
m 17 Parameter 307 = Hastighed ned [9]
|
— - 18| PAR. 302 Parameter 305 = Fastfrys reference [7].
|19] B Potentiometerreference
20|
27 | | gé
29| PAR. 305 o4 o
1 a8

L S0|+ 10V ud
. lkohm| [&—53| PAR. 308
- Stop inverteret med klemme 16. °© m[ﬁ
35| Stel analog indgang

Parameter 300 = Stop inverteret [2]

| |
Parameter 308 = Reference [1]
Parameter 309 = Klemme 53, min. skalering.
- Jog med klemme 29. Parameter 310 = Klemme 53, max. skalering.
Parameter 305 = Jog [5]

- Pulsstart med klemme 18.
Parameter 302 = Puls start [2]
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B Totradstransmitter ® Encoder tilslutning

VLT® 5000-serien

=
1 I

12| +24v =
2—tréds |y [~
transmitter |39| Stel, analog udgang EE
[+2] e7 s
4-20mA| E?
Eslel. analog indgang
{60] PAR. 314, 4-20maA 22| PAR, 20&
Transmitler 1 &
med ekstorn P 33| PAR, 3207

forsyning

Forsynet
fra VLT

~ 55| Stel, analog udgang

Forsyning 60| PAR. 314, 0/4-20mA Parameter 306 = Encoder input B [24]

0/4-20mA

o4 Parameter 307 = Encoder input B [25]
Parameter 314 = Reference [1], Feedback [2]

Parameter 315 = Klemme 60, min. skalering.
Parameter 316 = Klemme 60, max. skalering.

Hvis der tilsluttes en encoder med kun en udgang til
Encoder input A [25], skal Encoder input B [24] saettes
til Ingen funktion [0].

® Stromreference med hastighedsfeedback

0-10VDC,

v
gen 50
53
Feedback
54| PAR. 308
O—— 4-20 ma -

Forsyning Process signal 55| Stel, anclog indgang
f————— 60| PAR. 314

Referenc e

Parameter 100 = Hastighedsstyring, lukket slgjfe.
Parameter 308 = fFeedback [2].

Parameter 309 = Klemme 53, min. skalering
Parameter 310 = Klemme 53, maks. skalering
Parameter 314 = Reference [1]

Parameter 315 = Klemme 60, min. skalering
Parameter 316 = Klemme 60, maks. skalering
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Applikation konfiguration

Med denne parameter er det muligt at veelge en kon-
figuration (indstilling) af VLT frekvensomformeren,
som passer til den aktuelle applikation som VLT fre-
kvensomformeren er placeret i.

NB!

“: Forst skal motorens typeskilt data veere
i indstillet i parameter 102 - 106.

Der kan veelges imellem fglgende konfigurationer:
- Hastighedsstyring, aben slgjfe
- Hastighedsstyring, lukket slgjfe
- Processtyring, lukket slgjfe
- Momentstyring, aben slgjfe
- Momentstyring, hastighedsfeedback

Valg af special motor karakteristik kan kombineres
med alle applikation konfigurationer.

Indstilling af parametre
Veelg Hastighedsstyring, aben slajfe, hvis der gnskes
en normal hastighedsregulering uden eksternt feed-

Hastighedsstyring, aben slgjfe:
Parameter:

Indstilling:

c
e
=
©
S
S
o
2
c
S
~
c
el
=
©
X
o
(o)
<

backsignal (dog med slipkompensering) fra motor eller
anleeg.
Indstil falgende parametre i neevnte raekkefglge:

Dataveerdi:

100 Konfiguration

Hastighedsstyring, dben slgjfe [0]

200 Udgangsfrekvens omrade/retning

201 Udgangsfrekvens lav greense Kun hvis [0] eller [2] i par. 200
202 Maksimum frekvens

203 Reference/feedbackomrade

204 Minimum-reference Kun hvis [0] i par. 203

205 Maksimum-reference

Veelg Hastighedsstyring, lukket slajfe, hvis applikatio-
nen har et feedbacksignal, og hvor ngjagtigheden i

Hastighed, aben slgjfe mode ikke er tilstreekkelig, eller

der gnskes et fuldt holdemoment.
Hastighedsstyring, lukket slgjfe (PID):

Indstil folgende parametre i neevnte raekkefolge:

Parameter: Indstilling: Dataveerdi:
100 Konfiguration Hastighedsstyring, lukket slgjfe  [1]
200 Udgangsfrekvens omrade/retning Udgangsfrekvens lav greense
201 Udgangsfrekvens lav greense
202 Maksimum frekvens
203 Reference/feedbackomrade
414 Minimumfeedback Kun hvis [0] eller [2] i par. 200
415 Maksimumfeedback
204 Minimum-reference Kun hvis [0] i par. 203
205 Maksimum-reference
417 Hastighed, PID-proportionalfor-
steerkning
418 Hastighed PID-integrationstid
419 Hastighed, PID-differentieringstid
420 Hastighed PID diff. forsteerk. graen-
se
421 Hastighed, PID-lavpasfiltertid

Veer opmeerksom pa, at kodertabsfunktionen (para-
meter 346) er aktiv, nar parameter 100 er indstillet til

Hastighedsstyring, lukket slajfe.
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Veelg Processtyring, lukket slgjfe, hvis applikationen
har et feedbacksignal, som ikke er direkte forbundet
med motorens hastighed (o./min. el. Hz), men enheder

Processtyring, lukket slgjfe (Proces-PID):

som f.eks. temperatur, tryk osv. Typiske applikationer
er pumper og ventilatorer. Indstil fglgende parametre
i naevnte raekkefglge:

Parameter: Indstilling: Dataveerdi:

100 Konfiguration Processtyring, lukket slgjfe [3]

201 Udgangsfrekvens lav graense

202 Maksimum frekvens

416 Procesenheder Definer feedback- og referencein-
put som beskrevet i afsnittet PID til
processtyring.

203 Reference/feedbackomrade

204 Minimum-reference Kun hvis [0] i par. 203

205 Maksimum-reference

414 Minimumfeedback

415 Maksimumfeedback

437 Proces PID normal/vekselretteret

438 Proces PID anti windup

439 Proces PID startfrekvens

440 Proces PID-proportionalforstaerk-

ning

441 Proces PID integrationstid

442 Proces PID differentieringstid Bruges kun i applikationer med hgj
dynamik

443 Proces PID diff. forsteerk. graense

444 Proces PID lavpasfiltertid

Veelg Momentstyring, aben slajfe, hvor der gnskes en
Pl-regulering som aendrer motorfrekvensen for at op-
retholde momentreferencen (Nm).

Dette er relevant i applikationer hvor man opvikler
(winders) og extruderer (extruders).

Momentstyring, aben slgjfe:

Momentstyring, aben slajfe veelges, nar hastighedsret-
ningen ikke skal eendres under drift, dvs. at der kores
konstant med en positiv eller negativ momentreferen-
ce.

Indstil falgende parametre i neevnte raekkefglge:

Parameter: Indstilling: Dataveerdi:
100 Konfiguration Momentstyring, aben slgjfe [4]
200 Udgangsfrekvens omrade/retning

201 Udgangsfrekvens lav graense

202 Maksimum frekvens

203 Reference/feedbackomrade

204 Minimum-reference Kun hvis [0] i par. 203

205 Maksimum-reference

414 Minimumfeedback

415 Maksimumfeedback

433 Proportional momentforstaerkning

434 Momentintegrationstid

Veelg Momentstyring, hastighedsfeedback, hvor der
onskes at kare med et encoder feedback-signal. Dette
er relevant i applikationer hvor man opvikler (winders)
og extruderer (extruders).

Momentstyring, hastighedsfeedback, veelges nar ha-
stighedsretningen skal kunne aendres samtidig med at
momentreferencen fastholdes.

Indstil falgende parametre i neevnte reekkefolge:
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Momentstyring, hastighedsfeedback:
Parameter: Indstilling: Dataveerdi:
100 Konfiguration Momentstyring, hastighedsfeed- [5]
back
200 Udgangsfrekvens omrade/retning
201 Udgangsfrekvens lav graense p
202 Udgangsfrekvens hgj greense 2
203 Reference/feedbackomrade o
204 Minimum-reference Kun hvis [0] i par. 203 53
205 Maksimum-reference c
414 Minimumfeedback 2
415 Maksimumfeedback 5
306 Encoder-feedback, input B [24] b
307 Encoder-feedback, input A [25] =
329 Encoder-feedback puls/rev %
421 Hastighed PID lavpasfiltertid <
448 Gearing
447 Momentregulering, hastigheds-
feedback
449 Friktionstab

Efter opseetning af Momentstyring, hastighedsfeed-
back bgr frekvensomformeren kalibreres, saledes at
det aktuelle moment er lig med frekvensomformerens
moment. Dette kreever, at der monteres en moment-
maler pa akslen, saledes at parameter 447, Moment
kompensering, og parameter 449, Friktionstab, kan ju-
steres preecis. Det anbefales at kare en AMA inden
moment kalibrering. Foretag falgende inden anleegget
tages i brug:

1. Monter en momentmaler pa akslen.

2. Motoren startes med en positiv moment-re-
ference og en positiv omlgbsretning. Mo-
mentmaleren afleeses.

Med samme momentreference aendres om-
lobsretningen til negativ. Momentet aflaeses,
og skal justeres til det samme moment som
ved positiv momentreference og omlgbsret-
ning. Dette kan gores med parameter 449,
Friktionstab.

Med en varm motor og ca. 50% belastning
indstilles parameter 447, Momentkompense-
ring til at passe tilmomentmaleren. Frekvens-
omformeren er nu Kklar til drift.

Veelg Speciel motorkarakteristik, hvis frekvensomfor-
meren skal tilpasses en synkronmotor eller parallel-
motordrift, eller hvis der ikke skal bruges slipkompen-
sering.

Speciel motorkarakteristik:

Parameter: Indstilling:

Indstil falgende parametre i neevnte reekkefolge:

Dataveerdi:

101 Momentkarakteristikker

Speciel motorkarakteristik [5] or [15]

432 + 431 F5 frekvens/U5 spaending

430 + 429 F4 frekvens/U4 speending

428 + 427  F3 frekvens/U3 spaending

426 + 425 F2 frekvens/U2 spaending

424 + 423  F1 frekvens/U1 spaending

422 U0 speending
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® | okal- og fjernbetjening ningspanel, input via de digitale indgange eller via den
Der er to forskellige muligheder for at betjene fre- serielle kommunikationsport i de to situationer (mo-

kvensomformeren; Lokalt eller fiernbetjent. des).
| det folgende gives en oversigt over de funktioner/
kommandoer, der er til rddighed via taster pa betje-

Hvis parameter 002 indstilles til Lokal [1]:
P& LCP kan falgende betjeningstaster bruges til lokalstyring:

Tast: Parameter: Dataveerdi:
[STOP] 014 1]
[JOG] 015 [1]
[RESET] 017 [1]
[FWD/REV] 016 [1]

Parameter 013 indstilles pa LCP kontrol og aben slajfe [1] eller LCP kontrol/ som parameter 100 [3]:
1. Lokal reference indstilles i parameter 003, kan aendres via [+/ -]-tasterne.
2. Reversering kan foretages via [FWD/REV]-tasten.

Parameter 013 indstilles pa LCP digital kontrol og aben slajfe [2] eller LCP digitalt kontrol/ som parameter 100 [4]:

Ved ovennaevnte parameterindstilling kan man nu sty- 8. DC-bremsning via digital klemme 27.
re frekvensomformeren med fglgende:

o i 9. Reset og frilgbsstop via digital klemme 27.
Digitale indgange:

10.  Frilebsstop via digital klemme 27.

1. Lokal reference indstilles i parameter 003,
kan sendres via “+/ - tasterne. 11.  Reversering via digital klemme 19.
2.  Reset via digital klemme 16, 17, 29, 32 eller 2. Valg af Setup, msb/hastighed op via digital
33, klemme 32.
3. Stop inverteret via digital klemme 16, 17, 27, 13.  Valg af Setup, Isb/hastighed ned via digital
29, 32 eller 33. klemme 33.
4. Valg af Setup, Isb via digital klemme 16, 29 Den serielle kommunikationsport:
eller 32. 1. Rampe 2
5.  Valg af Setup, msb via digital klemme 17, 29 2. Reset
eller 33. 3. Valg af Setup, Isb
6. Rampe 2 via digital klemme 16, 17, 29, 32 4 Valg af Setup, msb
eller 33.
5. Relee 01
7. Kvikstop via digital klemme 27.
6. Relee 04
Hvis parameter 002 indstilles til Fjernbetjent [0]:
Tast: Parameter: Dataveerdi:
[STOP] 014 1]
[JOG] 015 [1]
[RESET] 017 [1]
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® Styring med bremsefunktion

Bremsen har til formal at begreense spaendingen i mel-
lemkredsen, nar motoren fungerer som generator.
Dette sker eksempelvis nar belastningen driver moto-
ren, og effekten tilfores mellemkredsen. Bremsen er
opbygget som et chopper-kredslgb og med tilslutning
af ekstern bremsemodstand. At bremsemodstanden
placeres eksternt har falgende fordele:

- Bremsemodstanden kan vaelges ud fra den
aktuelle applikation.

- Bremseeffekten afseettes uden for kontrolpa-
nelet, der hvor energien kan udnyttes.

- Elektronikken i frekvensomformeren bliver ik-
ke termisk overbelastet i tilfeelde af at brem-
semodstanden overbelastes.

Bremsen er beskyttet mod kortslutning af bremsemod-
standen og bremsetransistoren overvages, saledes at
en kortslutning af transistoren detekteres. Ved at be-
nytte relae/digital udgang kan sidstnaevnte benyttes til
at beskytte bremsemodstanden mod overbelastning i
forbindelse med fejl i frekvensomformeren.
Bremsen giver desuden mulighed for at f& udleest gje-
blikseffekten og middeleffekten for de seneste 120
sek., samt for at overvage, at effektafseettelsen ikke
overskrider en overvagningsgraense, der kan vaelges
via parameter 402. | parameter 403 veelges den funk-
tion, der skal udferes, nar den effekt, der overfores til
bremsemodstanden, overskrider graensen i parameter
402.
' NB!

“: Bremseeffekt-overvagningen er ikke en

i sikkerhedsfunktion, hertil kreeves en ter-
misk afbryder. Bremsekredslgbet er ikke
beskyttet mod jordslutning.

® Valg af Bremsemodstand
For at veelge den korrekte bremsemodstand skal det
pa forhand veere kendt, hvor ofte der skal bremses, og
med hvor stor effekt der bremses.

Modstandens ED er en indikation af den driftscyklus,
modstanden arbejder ved.

Modstandens ED beregnes som:

th
T cyklus
hvor tb er bremsetiden i sekunder, og T-cyklus er den
samlede cyklustid.

ED (driftscyklus)

Speed 175ZA730.11
[]
[m/s]

to tb I I
1 |

time [sec]
I Teycle |

Den maksimale tilladelige belastning for bremsemod-
standen opgives som en spidseffekt ved en given ED.
Folgende eksempel og formel kan kun bruges til VLT
5000. Spidseffekten kan beregnes udfra den hgjeste
bremsemodstand, der skal bremses med:

Pspips = PmoToR X MBR(%) X ® MOTOR X ® vLT [W]

o)

hvor Msr(%) er en procentdel af det nominelle moment. _5
Bremsemodstanden beregnes: <
>

2 S

[0}

Rang = [i’ 2 rq 5
SPIDS [3)

[0

Q.

)

Bremsemodstanden er afheengig af mellemkreds-
spaendingen (UDC).
Bremsen vil veere aktiv ved fglgende spaendinger:

. 3 x200-220 V: 397 V
. 3 x 380-500 V: 822 V
. 3 x 525-600 V: 943 V
. 3 x 525-690 V: 1084 V

| NB!
"a Bremsemodstanden skal kunne klare en

spaending pa 430 V, 850 V, 960 V eller
1100 V, hvis der ikke bruges Danfoss-
bremsemodstande.

Rans er den bremsemodstand, Danfoss anbefaler.

Den er brugerens garanti for, at frekvensomformeren

kan bremse med hgjeste bremsemoment (Mor) pa

160%.

*motor €r typisk pa 0,90, mens evLt typisk er p& 0,98.
Rang ved 160% bremsemoment kan skrives som:

Rung = % [Q] ved 200 V
Roang = % [Q) ved 500 V
Rang = % Q] ved 600 V
Roang = % Q) ved 690 V
P motor i kW.
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' NB! des i Bremsemodstandsinstruktionen MI.
'l: Der ma& hgjst veelges en bremsemod- 90.FX.YY.
i stand, der er maksimalt 10% mindre i
ohm-veerdi end anbefalet af Danfoss. ' NB!
Veelges der en bremsemodstand med en ": Hvis der sker en kortslutning i bremse-
hojere ohm-vaerdi, opnér man ikke 160% i transistoren, kan effektafsaettelse i brem-
bremsemoment, og man risikerer, at fre- semodstanden kun forhindres ved at be-
kvensomformeren kobler ud af sikker- nytte en netkontakt eller en kontaktor til at
hedsgrunde. Yderligere oplysninger fin- afbryde netforsyningen til frekvensomfor-
meren. (Kontaktoren kan styres af fre-
kvensomformeren).
® Referencer - single-referencer U/l pa klemme 53, 54
Ved single reference er der kun tilsluttet et aktivt refe- eller 60
rencesignal enten som en ekstern eller en preset (in- f (puls) pa klemme 17
tern) reference. eller 29
Den eksterne kan veere spaending, strgm, frekvens /" Ekstern |bineer (seriel port)
(puls) eller binzer via serielle port. Single-ref.
| det efterfalgende vises 2 eksempler, som viser hvor- \  Preset referencer (par. 215-218)
dan single referencerne handteres af VLT Serie 5000. Ret. -
Eksempel 1: [Hz] A g8
Eksternt referencesignal = 1 V (min) - 5 V (max) 50 L§§
Reference = 5 Hz - 50 Hz 40- | |
Konfiguration (parameter 100) = Hastighedsstyring, 30 [ |
aben slgjfe I I
207 I I
10 I |
T | |
i : 10 v]
Analog indgang
Indstilling:
Parameter: Indstilling: Dataveerdi:
100 Konfiguration Hastighedsstyring, aben slgjfe [0]
308 Funktion for analog indg. Reference [1]
309 Min. referencesignal Min. 1V
310 Max. referencesignal Max. 5V
203 Referenceomrade Referenceomrade Min - Max [0]
204 Minimum reference Min. reference 5 (Hz)
205 Maksimum reference Max. reference 50 (Hz)
Der er herefter mulighed for at benytte: égﬁatchup/slow down via digital indgang kI.16, 17, 29, 32 eller
- Fastfrys reference via digital indgang kl. 16, 17, 29, 32 eller
33.

78 MG.52.A2.01 - VLT® er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss



Danfot

VLT® 5000-serien
Eksempel 2: R:f- A
Eksternt referencesignal = 0 V (min) - 10 V (max) [Hz] N\
Reference = 50 Hz mod uret - 50 Hz med uret 504
Konfiguration (parameter 100) = Hastighedsstyring, 401
aben slgjfe 301
20+
104+
| | | | | | | | | |
S T/ I T T
o Analog indgang
20+
30+
40+
50
" s
\J 2
1752A037.12 Q
Indstilling: <
Parameter: Indstilling: Dataveerdi: 2
100 Konfiguration Hastighedsstyring, aben slgjfe [0] Qo
308 Funktion for analog indg. Reference [1] -g
309 Min. referencesignal Min. oV 2
310 Max. referencesignal Max. 0V 2
203 Referenceomrade Referenceomrade - max - + Max [1]
205 Max. reference 100 Hz
214 Reference type Sum [0]
215 Preset reference -50%
200 Udgangsfrekvens omrade/retning Begge retninger, 0 - 132 Hz [1]
Der er herefter mulighed for at benytte : ;eﬁ:;tggup/SIOW down via digital indgang kl.16, 17, 29, 32
- Fastfrys reference via digital indgang kl. 16, 17, 29, 32
eller 33.
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m Referencer - multi-referencer

Ved multireference er der tilsluttet to eller flere refe-
rencesignaler enten som eksterne eller preset refe-
rencesignaler. Disse kan via parameter 214 sammen-
kares pa 3 forskellige mader:

[%] h o/b/c/d
1004+ — 1 —————

/ Sum
Multi-ref. — Relativ
\  Ekstern/preset Us3/Uss/ls0/f19/2¢
0 M" " T P
. a
| det felgende er hver enkelt referencetype (sum, re- PAR.309 PAR.310
: ot PAR.312 PAR.313
lativ og ekstern/preset) vist: PAR.315 PAR.316 DANFOSS
PAR.327 175ZA135.10
SUM
b
Fostirys ref. ‘é
Fastfrys ref. i
PAR.330 —
Fostfrys ref. a——'/—
Mox PAR.310 . SUM PAR.214 ‘S:I“o'v‘f" d:Sr/-
Min  PAR.309 %) SUM (x+Y) Preset ref. PAR.219
2 S y=som)
Max PAR.313 Va < (y=10%)
s B w01/ " ey
Min  PAR312 X A0 :x'.(j: ';‘z.o:()) L1 ~
Max PAR.316 -8 =38 77 T T L
160 2 ™ //// 1100
Min  PAR.315 7
77 | T
Mox PAR.327 117/29 oz oS I_
(puls) 58
F<
) % £3
?&,‘5’)9— Sa Fastfrys
ref.
Preset ref.
eans !
PAR.216 —— e 8
PAR.217 —— : :
PAR. 218 —— é .5

Preset ref. LS8 o—|
Preset rel. NSBS—
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RELATIV

Fastfrys ref. é
Fastfrys ref. g
PAR.330 —
Fostirys ref. D——f/—
Vax. PAR310 0% Relativ PAR.214 g‘;'f"d:%
Min  PAR.309 - (%) ,Relotiv {(X+XY) PAR.219
200 ’ f;:;g,‘s"-
Max. PAR.313 PAR.311 . (y=10%)
?ﬂ")zux)
- y= ~
Min  PAR312 extorn vet. () f— 4 ~]
Mox. PAR.316 0 1% -
160
Min  PAR315 l l
Vox. PAR327 (7 10 5 oS ——
{puls) 58
55
. &% 2
(B&vl-sr) 32 Fostfrys
re
Preset ref.
PAR.215 ] l L
PAR.216 —J— = —
PARZI7 J— 8¢ )
33 c
PAR218 J—
£3 o
EE =
IT £
8 g =)
¥ ¥ -
i [}
[ ] —
< d (]_)
EKSTERN/PRESET ?
[0
Q.
. 9p]
Fostfrys ref. é
Fastirys ref. £
PAR.330 —
Fastfrys ref. o——f/—
Mox  PAR310 o Ekstern /preset ref. PAR.214 Coten up/
Vi PARI0D PAR.219
Mox PAR.313 o %
———usa
Min  PAR.312 N |—|_‘_,_ \
Mox  PAR.316 — L
60 &
Min  PAR31S L l
Mox PAR327
jox 32, e un l . —
0 {puls) 3 82
2 £ °
5
Biner o—————= % | H i Fosth
2 astfrys
{Bus) 3 ref.
Preset ref.
PAR.215 ] l l
]
PAR.216 —— s g
PAR.217 —— 3 3
PAR.218 —— 5 &
]
I I

Preset ref. LS8 &—
Presel ref. MS8 S—
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Referencer
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® Automatisk motoroptimering, AMA

Automatisk motoroptimering er en testalgoritme, der
maler de elektriske motorparametre ved stilstand af
motoren. Det betyder, at AMA i sig selv ikke bidrager
med moment.

AMA er nyttig ved opstilling af systemer, hvor brugeren
onsker at optimere justeringen af frekvensomformeren
til den anvendte motor. Dette benyttes iseer, hvor fa-
briksindstillingen ikke deekker den relevante motor til-
straekkeligt.

Der er to motorparametre, der har stgrre betydning
ved automatisk motoroptimering: Statormodstanden,
Rs, og reaktansen ved normalt magnetiseringsniveau,
Xs. Parameter 107 giver mulighed for valg af automa-
tisk motoroptimering med fastseettelse af bade Rs og
Xs, eller reduceret automatisk motoroptimering med
fastseettelse af Rs alene.

Varigheden af den automatiske motoroptimering va-
rierer fra et par minutter pA sma motorer til over 10
minutter pa store motorer.

Begransninger og forudseaetninger:

. Hvis AMA skal kunne fastsla motorparame-
trene optimalt, skal der angives korrekte ty-
peskiltdata for motoren, der er tilsluttet fre-
kvensomformeren, i parametrene 102 til 106.

. For den bedste justering af frekvensomfor-
meren anbefales det at gennemfgre AMA
med kold motor. Gentagne AMA-kgrsler kan
fare til opvarmning af motoren, hvilket vil be-
tyde forggelse af statormodstanden, Rs.

. AMA kan kun gennemfgares, hvis den nomi-
nelle motorstram er mindst 35% af frekvens-
omformerens nominelle udgangsstram. AMA
kan gennemfares med op til én overstarrel-
semotor.

. Hvis der er indsat et LC-filter mellem fre-
kvensomformeren og motoren, er det kun
muligt at gennemfgre en begreenset test.
Hvis der kreeves en overordnet indstilling,
fiernes LC-filtret, mens der kares en komplet
AMA. Efter gennemforelse af AMA, monteres
LC-filtret igen.

. Hvis motorer er parallelkoblede, ma der kun
anvendes reduceret AMA, om nogen.

. Ved anvendelse af synkrome motorer er det
kun muligt at gennemfore reduceret AMA.

. Lange motorkabler kan have en indvirkning
pa implementeringen af AMA-funktionen,
hvis deres modstand overstiger motorens
statormodstand.

Sadan gennemfores AMA
1.  Tryk pa [STOP/RESET]-tasten

2. Angiv typeskilt-data for motoren i parameter
102 til 106

3. Angiv i parameter 107, om der kraeves komp-
let [OPT. TIL (RS,XS)] eller reduceret [OPT.
TIL RS] AMA.

4. Forbind klemme 12 (24 V DC) med klemme
27 pa styrekortet

5. Tryk pa [START]-tasten, eller forbind klemme
18 (start) med klemme 12 (24 VD C) for at
pabegynde den automatiske motoroptime-
ring.

Nu gennemlgber den automatiske motoroptimering fi-
re test (ved reduceret AMA gennemgas kun de forste
to test). De forskellige test kan falges i displayet som
prikker efter teksten ARBEJDER i parameter 107:

1. Indledende fejlkontrol, hvor typeskiltdata og
fysiske fejl gennemgas. Displayet viser AR-
BEJDER.

2. DC-test, hvor statormodstanden estimeres.
Displayet viser ARBEJDER..

3. Transienttest, hvor leekinduktansen estime-
res. Displayet viser ARBEJDER...

4. .AC-test, hvor statorreaktansen estimeres.
Displayet viser ARBEJDER....

| NB!
“: AMA kan kun udferes, hvis der _ikke op-
a star alarmer under optimeringen.
Afbryd AMA

Hvis den automatiske motoroptimering skal afbrydes,
trykkes der pad [STOP/RESET]-knappen, eller forbin-
delsen mellem klemme 18 og klemme 12 afbrydes.

Den automatiske motoroptimering afsluttes med en af
folgende meddelelser:

Advarsler og alarmmeddelelser

ALARM 21

Auto-optimering OK

Tryk pa [STOP/RESET]-tasten, eller afbryd forbindel-
sen mellem klemme 18 og klemme 12. Denne alarm
indikerer, at AMA er OK, og at drevet er korrekt opti-
meret til motoren.
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ALARM 22

Auto-optimering ikke OK

[AUTOOPTIMERING OK]

Der er fundet en fejl under den automatiske motorop-
timering. Tryk pa [STOP/RESET]-tasten, eller afbryd
forbindelsen mellem klemme 18 og klemme 12. Kon-
trollér den mulige kilde til den fejl, der vedrgrer den
givne alarmmeddelelse. Tallet efter teksten er fejlko-
den, som kan ses i fejl-logbogen i parameter 615.
Automatisk motoroptimering opdaterer ikke parame-
tre. Du kan veelge at kare en reduceret automatisk
motoroptimering.

CHECK P.103,105 [0]

[AUTOOPTIMERING FEJL] Parameter 102, 103 eller
105 har en forkert indstilling. Korrigér indstillingen, og
start AMA forfra.

LAV P.105 [1]

Den benyttede motor er for lille til, at AMA kan gen-
nemfgres. Hvis AMA skal aktiveres, skal den nominel-
le motorstrgm (parameter 105) vaere hgjere end 35%
af frekvensomformerens nominelle udgangsstrom.

ASYMMETRISK IMPEDANS [2]

AMA har opdaget en asymmetrisk impedans i moto-
ren, der er tilsluttet systemet. Motoren kan veere de-
fekt.

MOTOR FOR STOR [3]

Den benyttede motor er for stor til, at AMA kan gen-
nemfgres. Indstillingen i parameter 102 svarer ikke til
motoren.

MOTOR FOR LILLE [4]

Den benyttede motor er for lille til, at AMA kan gen-
nemfores. Indstillingen i parameter 102 svarer ikke til
motoren.

TIMEOUT [5]

AMA mislykkes péa grund af staj pa malesignaler. For-
ag at starte AMA forfra et antal gange, indtii AMA
gennemfares. Bemaerk, at gentagne AMA-kgrsler kan
opvarme motoren til et niveau, hvor statormodstanden
RS forgges. Dette er dog i de fleste tilfeelde ikke kritisk.

AFBRUDT AF BRUGER [6]
AMA er afbrudt af brugeren.

INTERN FEJL [7]
Der er opstaet en intern fejl i frekvensomformeren.
Kontakt Deres Danfoss-leverandgr.

GRAENSEVAERDIFEJL [8]

De fundne parameterveerdier for motoren ligger uden
for det acceptable interval, frekvensomformeren kan
arbejde i.

MOTOR ROTERER [9]

Motorakslen roterer. Sarg for, at belastningen ikke kan
fa motorakslen til at rotere. Start derefter AMA forfra.

ADVARSEL 39 - 42

Der er opstaet en fejl under den automatiske motor-
optimering. Kontrollér mulige fejlkilder i overensstem-
melse med advarselsmeddelelsen. Tryk pa [DATA-
/ENDRING]-tasten, og veelg "FORTSAT", hvis AMA
skal fortseette til trods for advarslen, eller tryk pa
[STOP/RESET]-tasten eller afbryd forbindelsen mel-
lem klemme 18 og klemme 12 for at afbryde AMA.

ADVARSEL: 39

CHECK P.104,106

Indstillingen af parameter 102, 104 eller 106 er sand-
synligvis forkert. Kontrollér indstillingen, og veelg 'Fort-
seet' eller 'Stop'.

ADVARSEL: 40

CHECK P.103,105

Indstillingen af parameter 102, 103 eller 105 er sand-
synligvis forkert. Kontrollér indstillingen, og veelg 'Fort-
seet' eller 'Stop'.

ADVARSEL: 41

MOTOR FOR STOR

Den benyttede motor er sandsynligvis for stor til, at
AMA kan gennemfares. Indstillingen i parameter 102
svarer muligvis ikke til motoren. Kontrollér motoren, og
veelg 'Fortsaet' eller 'Stop'.

ADVARSEL: 42

MOTOR FOR LILLE

Den benyttede motor er sandsynligvis for lille til, at
AMA kan gennemfares. Indstillingen i parameter 102
svarer muligvis ikke til motoren. Kontrollér motoren, og
veelg 'Fortsaet' eller 'Stop'.
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® Mekanisk bremsekontrol

Til haeve/saenke-applikationer er det ngdvendigt at
kunne styre en elektromagnetisk bremse.

Til styring af bremsen kreeves en releeudgang (01 eller
04). Udgangen skal holdes lukket (speendingsfri) pa
tidspunkter, hvor frekvensomformeren ikke kan 'holde'
motoren, f.eks. pa grund af for stor belastning. | para-
meter 323 eller 326 (releeudgange 01, 04) veelges
Mekanisk bremsekontrol [32] eller Udvidet mekanisk
bremsekontrol [34] til applikationer med elektromag-
netisk bremse.

Under start/stop og nedrampning overvages udgangs-
strammen. Hvis Mekanisk bremsekontrol [32] er valgt,
og stremmen ligger under niveauet angivet i parame-
ter 223 Advarsel: Lav strom, er den mekaniske bremse
lukket (speendingslgs).

Som udgangspunkt kan der veelges en strgm, som er
ca. 70% af magnetiseringsstrommen. Parameter
225 Advarsel: Lav frekvens angiver den frekvens under
nedrampning, hvorved den mekaniske bremse skal
lukke igen.

Hvis Udvidet mekanisk bremsekontrol [34] er valgt,
lukkes den mekaniske bremse (speendingsfri) under

start, indtil udgangsspaendingen ligger over niveauet,
der er valgt i parameter 223 Advarsel: Lav strom.
Under stop frigores den mekaniske bremse, indtil fre-
kvensen ligger under det niveau, der er valgt i para-
meter 225 Advarsel: Lav frekvens.

Bemeaerk ved Udvidet mekanisk bremsekontrol [34], at
bremsen ikke lukker, hvis udgangsstrammen kommer
under parameter 223 Advarsel: Lav stram.

Der vises heller ikke en advarsel for lavt stramniveau.

| udvidet mekanisk bremsetilstand kan der nulstilles
efter overstram (alarm 13) ved hjeelp af ekstern nul-
stilling.

Hvis frekvensomformeren udseettes for en alarmtil-
stand, eller der opstar overstram eller overspaending,
griber den mekaniske bremse omgaende ind.
' NB!
": Den viste applikation er kun til haevning/
i seenkning uden modveaegt.

Styring af mekanisk bremse:

Parameter: Indstilling: Dataveerdi:
323 Relze 01 eller par. 326 relee 04 Mekanisk bremsestyring [32]

323 Relee 01 eller par. 326 relee 04 Udvidet mekanisk bremsestyring [34]

223 Advarsel: Lav strom ca. 70% af magnetiseringsstrammen?)

225 Advarsel: Lav frekvens 3-5Hz?

122 Funktion ved stop Formagnetisering [3]

120 Startforsinkelsestid 0,1-0,3 sek.

121 Startfunktion Startfrekvens/-spaending med uret® [3]

130 Start frekvens
131 Speending ved start

Indst. til slipfrekvens
Spaending skal svare til den frekvens, som den blev sat til i parameter 130.

1. Ved start og stop er det streamgreensen i pa-
rameter 223, der er bestemmende for kob-
lingsniveauet.

2. Denne veerdi angiver ved hvilken frekvens
under nedrampning den mekaniske bremse

skal lukkes igen. Dette forudseetter, at der er
givet et stopsignal.

3. Det skal sikres, at motoren starter med uret
(hejse), idet frekvensomformeren i modsat
fald kan risikere at tabe lasten. Switch U, V,
WH-tilslutninger, hvis disse kraeves.
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Styring med mekanisk bremse

4

Slart, klemme 18

3

175ZA253.11

Start—forsinkelse

parameter 120

Udgangsfrekvens _|

Udgangsstrem
Megnetiseringsstrom

I

Lav frekvens
par. 225

< Startfrekvens
par. 130

0 Amp. |

Rel@ 01

Lav strem, par. 223

Makanisk bremse

Mekanisk bremse fri

H

12 t2-t1 og 15—-t4 = reaktionstid pd mek. bremse 14 15

Udvidet styring med mekanisk bremse

4

3

Slart, klemme 18

Start—forsinkelse

porameter 120

Udgangsfrekvens -

Udgangsstrem

| ~+— Startfrekvens

Lav frekvens >

par. 130 par. 225

Megnetiseringsstrom
0 Amp.

Rel@ 01

Makanisk bremse

tH

12 13 t4 t5 16
t2-11 og t6-1t5 = den mekaniske bremses reaktionstid
t3—-t4 = motorstrem under lavt stremniveau
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® PID til processtyring

Feedback

Feedbacksignalet skal forbindes til en klemme pa fre-
kvensomformeren. Brug nedenstaende liste til at af-
gaore, hvilken klemme der skal benyttes, og hvilke
parametre der skal programmeres.

Feedbacktype Klemme Parametre
Puls 33 307
Speending 53 308, 309, 310
Stram 60 314, 315, 316

Desuden skal minimum- og maksimumfeedback (pa-
rameter 414 og 415) indstilles til veerdier i procesen-
heden, som svarer til minimum- og maksimumvaerdien
pa klemmen.

Veelg procesenhed i parameter 416.

Reference

Der kan indstilles en minimun- og maksimumreference
(204 og 205), som begreenser summen af samtlige re-
ferencer. Referenceomradet kan ikke overskride feed-
backomradet.

Hvis der kraeves en eller flere saetpunkt-referencer,
indstilles disse lettest direkte i parameter 215 til 218.
Veelg mellem preset-referencerne ved at forbinde
klemmerne 16, 17, 29, 32 og/eller 33 til klemme 12. De
benyttede klemmer afhaenger af det valg, der er truffet
i parametrene for de forskellige klemmer (parameter
300, 301, 305, 306 og/eller 307). Benyt tabellen ne-
denfor ved valg af preset-referencer.

Preset-ref. msb Preset-ref. Isb

Preset-ref. 1 0 0
(par. 215)
Preset-ref. 2 0 1
(par. 216)
Preset-ref. 3 1 0
(par. 217)
Preset-ref. 4 1 1
(par. 218)

Hvis der kraeves ekstern reference, kan denne enten
veere analog eller en pulsreference. Hvis der bruges
stramstyrke som feedbacksignal, er det kun muligt at
benytte spaending som analog reference. Brug neden-
stdende liste til at afgere, hvilken klemme der skal
benyttes, og hvilke parametre der skal programmeres.

Referencetype Klemme Parametre

Puls 17 eller 29 301 eller 305

Speending 53 eller 54 308, 309, 310 eller
311, 312, 313

Strgm 60 314, 315, 316

Relative referencer kan programmeres. En relativ re-
ference er en procentveerdi (Y) af summen af de eks-

terne referencer (X). Denne procentveerdi fojrs til
summen af de eksterne referencer, hvilket giver den
aktive reference (X + XY). Se afsnit Handtering af multi-
referencer.

Hvis der skal benyttes relative referencer, skal para-
meter 214 indstilles til Relativ [1]. Dette ger preset-
referencerne relative. Desuden kan Relativ reference
[4] programmeres pa klemme 54 og/eller 60. Hvis en
ekstern, relativ reference veelges, vil signalet pa ind-
gangen veere en procentdel af af klemmens fulde in-
terval. De relative referencer tilfgjes med fortegn.

"

Invers styring
Hvis drevet skal reagere med hastighedsforggelse pa

stigende feedback, skal Inverteret veelges i parameter
437. Normal styring medfgrer, at motorhastigheden
aftager, nar feedbacksignalet stiger.

Anti Windup

Procesregulatoren leveres med anti windup-funktio-
nen aktiveret. Funktionen sikrer, at néar enten en fre-
kvens- eller momentgraense nas, vil integratoren blive
indstillet til en forsteerkning, der svarer til den faktiske
frekvens. P& denne made undgds integration pa
grundlag af en fejl, der under ingen omsteendigheder
kan kompenseres for ved en hastighedseendring. Den-
ne funktion kan afbrydes i parameter 438.

Startforhold

Ved visse applikationer vil optimal indstilling af pro-
cesregulatoren betyde, at det tager lzengere tid at na
den gnskede procesveerdi. | sddanne applikationer
kan det veere en fordel at fastsaette en motorfrekvens,
frekvensomformeren skal saette motoren til, far pro-
cesregulatoren aktiveres. Dette gores ved at program-
mere en Process PID -startfrekvens i parameter 439.

NB!
Klemmer, der ikke er i brug, bar fortrinsvis
indstilles til Ingen funktion [O].
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Differentiator forstaerkningsgreense

Hvis der sker hurtige reference- eller feedbackaendrin-
ger i forbindelse med en given applikation - hvilket
betyder, at fejlen eendrer sig hurtigt - kan differentia-
toren hurtigt blive for dominerende. Det sker, fordi den
reagerer pa eendringer i fejlen. Jo hurtigere fejlen aen-
drer sig, des kraftigere vil bidraget fra differentiatoren
veere. Differentiatorbidraget kan séledes begreenses,
sa der tillades indstilling af en rimelig diferentieringstid
for langsomme forandringer og samtidig hurtig for-
steerkning for hurtige forandringer. Dette gores i para-
meter 443, Proces PID-Differentiator forsteerknings-
greense .

Lavpasfilter
Hvis der forekommer oscilleringer i stram/spaendings-

feedbacksignalet, kan disse deempes med et lavpas-
filter. Indstil en egnet tidskonstant for lavpasfilteret.
Denne tidskonstant repraesenterer greensefrekvensen
for de rippler, der forekommer i feedbacksignalet. Hvis
lavpasfilteret er indstillet til 0,1s, er greensefrekvensen
10 RAD/sek., svarende til (10/2 x p) = 1,6 Hz. Det vil
medfare, at alle stramme/spaendinger, som varierer
med mere end 1,6 svingning pr. sekund, vil blive fijernet
af filteret. Der vil med andre ord kun blive reguleret ud
fra et feedbacksignal, som varierer med en frekvens
pa under 1,6 Hz. Vaelg en passende tidskonstant i pa-
rameter 444, Process PID Lavpasfilter.

Optimering af procesregulatoren

De grundliggende indstillinger er nu foretaget. Nu er
der kun tilbage at optimere proportionalforstaerknin-
gen, integrationstiden og differentieringstiden (para-
meter 440, 441 og 442). | de fleste processer kan dette
foretages ved at falge retningslinierne nedenfor.

1. Start motoren

2. Indstil parameter 440 (proportionalforsteerk-
ning) til 0,3, og forgg den, indtil feedbacksig-
nalet igen begynder at variere kontinuerligt.
Reducér derefter veerdien, indtil feedback-
signalet stabiliserer sig. Reducér nu propor-
tionalforsteerkningen med 40-60%.

3. Indstil parameter 441 (integrationstid) til 20s,
og forag den, indtil feedbacksignalet igen be-
gynder at variere kontinuerligt. Forag inte-
grationstiden, indtil feedbacksignalet stabili-
seres, efterfulgt af en stigning pa 15-50%.

4. Brug kun parameter 442 til meget hurtigtfun-
gerende systemer (differentieringstid). Den
normale veerdi er fire gange den indstillede
integrationstid. Differentiatoren bgr kun bru-
ges, nar indstillingen af proportionalforsteerk-

ningen og integrationstiden er fuldsteendigt
optimeret.

NB!
"@' Om ngdvendigt kan start/stop aktiveres et

antal gange for at fremprovokere variation
i feedbacksignalet.
Se ogsa eksempler pa tilslutning i Design Guiden.

PID til hastighedsstyring

Feedback

Feedbacksignalet skal forbindes til en klemme pa fre-
kvensomformeren. Brug nedenstaende oversigt til at
afgare hvilken klemme der skal benyttes og hvilke pa-
rametre der skal programmeres.

Feedbacktype Klemme Parametre
Puls 32 306

Puls 33 307
Feedback puls/rpm 329
Speending 53 308, 309, 310
Strom 60 314, 315, 316

Envidere minimum og maksimum feedback (parame-
ter 414 og 415) indstilles til en veerdi i procesenhed
som svarer til minimum og maksimum péa klemmen.
Minimum feedback kan ikke stilles under 0. Enheden
veelges i parameter 416.

Reference

Der kan indstilles en minimum og maksimum referen-
ce (204 og 205), som begreenser summen af alle
referencer. Referencer omradet kan ikke overskride
feedback omradet.

@nskes der en eller flere preset referencer er det sim-
pleste at indstille denne direkte i parametrene 215 til
218. Der veelges mellem de indstillede preset referen-
cer ved at forbinde klemmerne 16, 17, 29, 32 og/eller
33 til klemme 12. Hvilken der skal forbindes afhanger
af valget i de respektive klemmers parametre (para-
meter 300, 301, 305, 306 og/eller 307). Det kan afgge-
res udfra nedenstaende tabel hvordan preset referen-
cerne veelges.

Preset ref. msb Preset ref. Isb

Preset ref. 0 0
(par. 215)
Preset ref. 2 0 1
(par. 216)
Preset ref. 3 1 0
(par. 217)
Preset ref. 4 1 1
(par. 218)

Onskes der en ekstern reference, kan denne enten
veere en analog eller en puls reference. Hvis der be-
nyttes stram som feedbacksignal, vil der kun kunne
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benyttes spaending som analog reference. Brug ne-
denstaende oversigt til at afgere hvilken klemme der
skal benyttes og hvilke parametre der skal program-
meres.

Referencetype Klemme Parametre

Puls 17 eller29 301 eller 305

Speending 53 eller 54 308, 309, 310 eller
311, 312, 313

Strom 60 314, 315, 316

Det er muligt at programmere relative referencer. Ved
relativ reference forstas en procentvaerdi (Y) af sum-
men af de eksterne referencer (X). Denne procent-
veerdi adderes til summen af de eksterne referencer,
hvilket giver den aktive reference (X + XY). Se tegning
pa side 62 og 63.

For at benytte relative referencer skal parameter 214
indstilles til Relativ [1]. Preset referencerne vil derved
blive relative. Der kan endvidere programmeres Re-
lativ reference [4] pa klemme 54 og/eller 60. Veelges
der en ekstern relativ reference, vil signalet pa ind-
gangen veere en procentveerdi af klemmens fulde om-
rade. De relative referencer adderes med fortegn.

Differentiator forsteerkningsgreense

Hvis derien applikation sker meget hurtige skifti enten
reference eller feedback, hvorved fejlen hurtigt vil aen-
dre sig, kan differentiatoren hurtigt blive for domine-
rende. Dette skyldes at den reagerer pa aendringer i
fejlen og jo hurtigere fejlen aendrer sig, des kraftigere
bliver differentiatorens forsteerkning. Differentiatorens
forsteerkning kan derfor begreenses, sdledes at der
bade kan indstilles en fornuftig differentiationstid ved
langsomme aendringer og en passende fast forsteerk-
ning ved hurtige eendringer. Dette gares i parameter
420, Hastighed PID Differentiator forstaerkningsgreen-
se.

Lavpasfilter
Safremt der optreeder en del rippelstramme/-spaen-

dinger pa feedbacksignalet, kan disse deempes med
et lavpasfilter. Der indstilles en passende lavpasfilter
tidskonstant. Denne tidskonstant er et udtryk for en
kneekfrekvens for de rippler, som optraeder pa feed-
backsignalet. Er lavpasfilteret indstillet til 0,1s, vil
knaekfrekvensen vaere 10 RAD/sek, svarende til (10 /
2 x p) = 1,6 Hz. Det vil medfore at alle stramme/spaen-
dinger, som varierer med mere end 1,6 svingning per
sekund vil blive filtreret fra.

NB!
Klemmer der ikke benyttes kan med fordel
indstilles til Ingen funktion [0].

Der vil med andre ord kun blive styret pa et feedback-
signal, som varierer med en frekvens pa under 1,6 Hz.
Den passende tidkonstant veelges i parameter 421,
Hastighed PID Lavpasfiltertid.

Hurtig afladning
Denne funktion er kun tilgeengelig i den fglgende typer
EB-apparater (udvidet med bremse):

d VLT 5001-5052, 200-240 V
d VLT 5001-5102, 380-500 V
d 5001-5062, 525-600 V

Denne funktion benyttes til at aflade kondensatorerne
i mellemkredsen efter netforsyningen er afbrudt. Funk-
tionen kan veere nyttig, nar der skal serviceres pa
frekvensomformeren og/eller motorinstallationen. Mo-
toren skal veere stoppet, nar hurtig afladning aktiveres.
Hvis motoren karer generatorisk, vil hurtig afladning
ikke kunne gennemfares.

Funktionen for hurtig afladning kan veelges via para-
meter 408. Funktionen vil starte, nar mellemkreds-
spaendingen er faldet til en bestemt veerdi, og reak-
tansen er stoppet.

For at opnd mulighed for hurtig afladning skal fre-
kvensomformeren have tilsluttet ekstern 24 V DC-for-
syning pa klemme 35 og 36 og have tilsluttet en egnet
bremsemodstand pa klemme 81 og 82.

For dimensionering af aflademodstanden til hurtig af-
ladning henvises til Bremseinstruktion MI.50.DX.XX.
| NB!
": Hurtig afladning er kun mulig, hvis fre-
q kvensomformeren er forsynet med 24 V
ekstern DC-forsyning, og der er tilsluttet
en ekstern bremse-/aflademodstand.

For service péa installationen (frekvens-
omformer + motor) skal det kontrolleres,
at mellemkredsspaendingen er under 60 V
DC. Dette gares ved at male pa klemmer-
ne 88 og 89, belastningsfordeling.

' NB!
"a Effektafsaettelsen under hurtig afladning

indgar ikke i effekt overvagningsfunktio-
nen parameter 403. Ved dimensionering
af modstanden skal der tages hgjde for
dette.
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Parameter 408 = [1]

Hurtig afladning
aktiveret
‘ TRIP (RESET)

Check 24 V ekstern
DC forsyning Ingen 24 V

ekstern DC forsyning

24 V ekstern DC for-
syning OK

Start
Hurtig Afladning

Afladning

Timeout

POWER IS DISCHARGED

175ZA447 .10

m Netfejl/hurtig afladning med netfejl inverteret
Farste kolonne i skemaet viser Netfgjl , som veelges i
parameter 407. Hvis der vaelges Ingen funktion vil net-
fejl proceduren ikke gennemfares. Hvis der f.eks. veel-
ges Kontrolleret ned-rampning [1] vil frekvensomfor-
meren kgrer motoren ned til 0 Hz. Er parameter 408
valgt som Muligt [1], vil der efter at motoren er stoppet
blive foretaget en hurtig afladning af mellemkreds-
spaendingen.

Ved hjeelp af en digital indgang er det muligt at aktivere
netfejl og/eller hurtig afladning. Dette gares ved at

veelge Netfejl inverteret pa en af styreklem-merne (16,
17, 29, 32, 33). Netfejl inverteret er aktiv ved logisk '0”

| NB!
“: Frekvensomformeren kan @delaegges
a ved at gentage Quick-discharge funktio-

nen med den digitale indgang, nar der er
netspaending tilsluttet.

Netfejl Hurtig afladning Netfejl inverteret Funktion
par. 407 par. 408 digital indgang
Ingen funktion [0]  Ikke muligt [0] Logisk 0° 1
Ingen funktion [0]  Ikke muligt [0] Logisk 1° 2
Ingen funktion 0]  Muligt [1] Logisk 0° 3
Ingen funktion [0] Muligt [1] Logisk "1° 4
[11-[4] Ikke muligt [0] Logisk 0° 5
[11-[4] Ikke muligt [0] Logisk 1” 6
[11-[4] Muligt [1] Logisk 0° 7
[11-[4] Muligt [1] Logisk 1° 8

Funktion nr. 1
Netfejl og hurtig afladning er ikke aktiv.

Funktion nr. 2
Netfejl og hurtig afladning er ikke aktiv.

Funktion nr. 3

Den digitale indgang aktiverer hurtig afladning f
onen, uanset mellemkredsspeendingens nivea
uanset om motoren karer.

Funktion nr. 4

unkti-
u, og

Hurtig afladning aktiveres nar mellemkredsspaendin-
gen er faldet til en bestemt veerdi og vekselretterne er
stoppet. Se procedure pa forrige side.

Funktion nr. 5

Den digitale indgang aktiverer netfejl funktionen, uan-
set om der er forsyningsspaending pa apparatet. Se de
forskellige funktioner i parameter 407.

Funktion nr. 6

Netfejl funktionen aktiveres nar mellemkredsspaendin-
gen er faldet til en bestemt veerdi. Den valgte funktion
ved netfejl vaelges i parameter 407.
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Funktion nr. 7

Den digitale indgang aktiverer bade hurtig afladning og
netfejl funktionen, uanset mellemkredsspeendingens
niveau, og uanset om motoren karer. Farst vil netfejl
funktionen veere aktiv, og derefter sker der en hurtig
afladning.

Funktion nr. 8

Hurtig afladning og netfejl funktionen aktiveres, nar
mellemkredsspaendingen falder til et bestemt niveau.
Forst vil netfejl funktionen veere aktiv, og derefter sker
der en hurtig afladning.

Indkobling pa roterende motor

Denne funktion ger det muligt at “fange' en motor, som
ikke leengere styres af frekvensomformeren. Funktio-
nen kan veelges til eller fra via parameter 445.

Hvis Indkobling péa roterende motor er valgt, vil der vee-
re fire situationer hvor funktionen aktiveres:

1. Efter en coast er givet via klemme 27.
2. Efter nettilslutning.

3. Hvis frekvensomformeren er i en triptilstand
og der er givet et reset signal.

4. Hvis frekvensomformeren f.eks. slipper mo-
tor p.g.a en fejltilstand og fejlen forsvinder
igen inden et trip, vil frekvensomformeren
fange motoren og karer tilbage pa referen-
cen.
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1. Indkobling pa roterende motor er aktiv.
[rem] &

Motor |
speed

»
ts

[y

Term. 27

2. Indkobling pé roterende motor er aktiv.

[rpm] A

175ZA122.12

Motor |
speed

I8

Mains
switch |

175ZA629.1C
Sage sekvensen efter den roterende motor er afhaen-
gig af Rotation, frekvens/retning (parametro 200). (pa-
rameter 200). Veelges Kun med uret vil frekvensom-
formeren starte med at sege fra Maksimum frekvens
(parameter 202) til 0 Hz. Hvis frekvensomformeren ik-
ke finder den roterende motor under sgge sekvensen,
vil den lave en DC-bremsning for at prave pa at fa den
roterende motors hastighed ned pa 0 rpm. Dette kree-
ver, at DC-bremsen er aktiv via parameter 125 og 126.

Veelges Begge retninger vil frekvensomformeren farst
finde ud af hvilken retning motoren roterer, og derefter
soge efter frekvensen. Findes motoren ikke, formodes
det at motoren star stille eller roterer med en lav ha-
stighed, og frekvensomformeren vil starte motoren
normalt efter sggningen.

3.Frekvensomformeren tripper og Indkobling pa rote-
rende motor er aktiv.

[rem]A

Motor
speed

-
ts]

Reset
175ZA123.12

4.Frekvensomformeren slipper kortvarig motoren og
Indkobling pa roterende motor aktiveres og fanger mo-

toren igen.
Matar— "ffﬁff

hastighead V

[rpm] &

DTS
TPEEATH 11

T

Normal/Hgj overmomentstyring, abenslgjfe

Med denne funktion er det muligt at f& frekvensomfor-
meren til at yde konstant 100% moment med en over-
starrelse motor.

Valget om man vil have en normal eller hgj overload
moment karakteristik foretager man i parameter 101.

Her veelges ogsd om man vil have en hgj/normal kon-
stant moment karakteristik (CT) eller en hgj/normal VT
moment karakteristik.

Veelges hoj moment karakteristik kan man med en no-
minel motor til frekvensomformeren yde op til 160%
moment i 1 min i bade CT og VT.

Veelges der en normal moment karakteristik kan man
med en over-starrelse motor yde op til 110% moment
i 1 min i bdde CT og VT. Denne funktion bruges iszer
ved pumper og ventilatorer, da der ved disse applika-
tioner normalt ikke er brug for et over-moment.

Fordelen ved at vaelge en normal moment karakteri-
stik, n&r man har en over-stgrrelse motor er, at fre-
kvensomformeren konstant kan yde 100% moment,
uden derating p.g.a en starre motor.
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4
' NB! ?
6 For VLT 5001 - 5006, 200-240 V og VLT > ]
i 5001 - 5011, 380-500 V kan denne funk- 12
tion ikke veelges. | 39]
4_2 Par. 319

B |ntern strom graenseregulator
VLT 5000 har en indbygget stramgraenseregulator, [16]
som aktiveres nar motorstrammen, og dermed mo- 5]

17
mentet, bliver stgrre end momentgraenserne, som ind- L A —  [slrar. 302
stilles i parameter 221 og 222. —
Nar VLT 5000 er i stramgraense ved motorisk eller ge- 19|
neratorisk drift, forsgger frekvensomformeren hurtigst 120
muligt at komme under de indstillede momentgraen- 27| PAR. 304 oy
ser, uden at miste kontrollen over motoren. z _5
Medens stramregulatoren er aktiv kan frekvensomfor- |_| %
meren kun stoppes med klemme 27, hvis den seettes "3
til Frilobsstop inverteret [0] eller Reset og frilabsstop in- — o
verteret [1]. Et signal pa klemmerne 16-33 vil ikke vaere - O—— 1 | PAR. 323 S
aktiv for frekvensomformeren er ude af stremgreen- g% O—i c%
sen. iR 3

Bemaerk, at motoren ikke vil fglge rampe-ned tiden, da
klemme 27 skal programmeres til Frilobsstop inverte-
ret [0] eller Reset og frilebsstop inverteret [1].

- Start/stop med klemme 18.
Parameter 302 = Start [1].

- Quickstop med klemme 27.
Parameter 304 = Frilabsstop inverteret [0].

B Programmering af Momentgrsense og stop . Klemme 42 Udgang
Ved applikationer med en ekstern elektromekanisk Parameter 319 = Momentgraense og stop
bremse, f.eks haeve/szenke er det muligt at stoppe fre- [27].
kvensomformeren via en ‘norma stopkom-mando og
samtidigt aktivere den eksterne elektromekaniske
bremse.
Tilslutningseksemplet viser hvorledes frekvensomfor-
meren programmeres.
Den eksterne bremse kan tilsluttes relee 01 eller 04, se
Styring af mekanisk bremse pé side 66.
Klemme 27 programmeres til Frilobsstop inverteret [0]
eller Reset og frilobsstop inverteret [1] og klemme 42 il
Moment-greense og stop [27].

- Klemme 01 Relaeudgang
Parametrer 323 = Mekanisk bremsekontrol
[32].

Beskrivelse:

Er en stopkommando aktiv via klemme 18 og fre-
kvensomformeren ikke i momentgraense, vil motoren
rampe ned til 0 Hz.

Er frekvensomformeren i momentgraense og der akti-
veres en stopkommando, bliver klemme 42 Udgang
(programmeret til Moment-graense og stop [27]) aktiv.
Signalet til klemme 27 gar dermed fra ‘logisk 1 til “lo-
gisk 0" og motoren vil lebe ud i frilab.
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® Drift og display

001 Sprog

(SPROG)
Veerdi:

# Engelsk (ENGLISH) [0]
Tysk (DEUTSCH) [1]
Fransk (FRANCAIS) [2]
Dansk (DANSK) [3]
Spansk (ESPANOL) [4]
Italiensk (ITALIANO) [5]

Funktion:

Man kan i denne parameter veaelge hvilket sprog, der
onskes vist i displayet.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges mellem Engelsk [0], Tysk [1], Fransk
[2], Dansk [3], Spansk [4] og ltaliensk [5].

002 Lokal-/fjernbetjening

(LOKAL/FJERNBETJ.)

Veerdi:

# Fjernbetjent kontrol (FJERNBETJ.) [0]
Lokal styring (LOKAL) [1]
Funktion:

Der kan veelges to metoder til styring af frekvensom-
formeren.

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Fjemnbetjent [0], kan frekvensomfor-
meren styres via:

1. Styreklemmerne eller via den serielle kom-
munikationsport.

2. [START]-tasten. Dette kan imidlertid ikke til-
sidesaette Stop-kommandoer (og start ikke
mulig), som gives via de digitale indgange el-
ler den serielle kommunikationsport.

3. [STOP]-, [JOG]- og [RESET]-tasterne, hvis
disse er aktive (se parameter 014, 015 og
017).

Hvis der veelges Lokalbetjent [1], kan frekvensomfor-
meren styres via:

1. [START]-tasten. Dette kan imidlertid ikke til-
sidesaette Stop-kommandoer pa de digitale

klemmer (hvis der er valgt [2] eller [4] i para-
meter 013).

2. [STOP]-, [JOG]- og [RESET]-tasterne, hvis
disse er aktive (se parameter 014, 015 og
017).

3. [FWD/REV]-tasten, hvis den er aktiveret i pa-

rameter 016, og der er valgt [1] eller [3] i
parameter 013.

4. Via parameter 003 kan den lokale reference
styres med "Pil op"- og "Pil ned"-tasterne.

5. En ekstern styrekommando, som kan sluttes
til klemmerne 16, 17, 19, 27, 29, 32 eller 33.
Der skal imidlertid veere valgt [2] eller [4] i pa-
rameter 013.

Se ogsé afsnittet Skift mellem lokal- og fiernbetjening.

003 Lokal reference

Veerdi:

Par 013 indstillet til [1] eller [2]:

0 - fmax

Par 013 indstillet til [3] eller [4] og par. 203
= [0] indstillet til

Refumin - Refuax

# 50 Hz

# 0.0

Funktion:
Man kan i denne parameter manuelt indstille ansket
reference veerdi (hastighed eller reference ved den
valgte konfiguration, afhaengigt af valg i parameter
013).
Enheden folger valgt konfiguration i parameter 100,
hvis der er valgt Processtyring, lukket slejfe [3] eller
Momentstyring, dben slgjfe [4].

Beskrivelse af valg:
Der skal veelges Lokal [1] i parameter 002, for at denne
parameter kan benyttes.
Den indstillede veerdi gemmes ved spaendingsudfald,
se parameter 019.
| denne parameter forlades Data Change Mode ikke
automatisk (efter timeout)
Lokal reference kan ikke indstilles via den serielle
kommunikationsport.

Advarsel: Da den indstillede veerdi huskes
efter afbrudt netforsyning, kan motoren
starte uden varsel ved netindkobling; hvis
parameter 019 bliver aendret til Auto gen-
start, anvend gemt ref. [0].

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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004 Aktivt Setup

(AKTIVT SETUP)

Veerdi:

Fabriks-Setup (FABRIKS SETUP) [0]

# Setup 1 (SETUP 1) 1]

Setup 2 (SETUP 2) [2]

Setup 3 (SETUP 3) [3]

Setup 4 (SETUP 4) (4]

Multisetup (MULTI SETUP) [5]
Funktion:

| denne parameter veelges det Setup nummer, man
agnsker skal bestemme frekvensomformerens funktio-
ner.

Alle parametre kan programmeres i fire individuelle
parameteropseaetninger, Setup 1 - Setup 4. Derudover
findes et forprogrammeret Setup, kaldet Fabriks-Se-
tup, som ikke kan aendres.

Beskrivelse af valg:
Fabriks-Setup [0] indeholder de fabriksindstillede data.
Kan anvendes som datakilde, hvis de gvrige setups
skal bringes tilbage til en kendt tilstand. Man kan via
parameter 005 og 006 kopiere fra et Setup til et eller
flere af de gvrige setups.
Setup 1-4 [1]-[4] er fire individuelle setups, som kan
veelges efter gnske.
Multi Setup [5] anvendes, hvis der gnskes fiernbetjent
skift mellem flere Setup. Klemme 16/17/29/32/33 samt
den serielle kommunikationsport, kan bruges til at skif-
te mellem setups.

005 Programmerings-Setup

(PROGRAM. SETUP)

Veerdi:

Fabriks-Setup (FABRIKS SETUP) [0]

Setup 1 (SETUP 1) [1]

Setup 2 (SETUP 2) [2]

Setup 3 (SETUP 3) [3]

Setup 4 (SETUP 4) [4]

# Aktivt Setup (AKTIVT SETUP) [5]
Funktion:

Der kan veelges, hvilket Setup man gnsker, at pro-

grammere (eendre data) i under drift (gaelder bade via
betjeningspanel og den serielle kommunikationsport).
Det er muligt at programmere de 4 setups uafhaengigt

af, hvilket Setup der er valgt som det aktive Setup
(valgt i parameter 004).

Beskrivelse af valg:

Fabriks-Setup [0] indeholder de fabriksindstillede data
og kan anvendes som datakilde, hvis de gvrige setups
skal bringes tilbage til en kendt tilstand.

Setup 1-4 [1]-[4] er individuelle setups, som kan an-
vendes efter gnske. Disse kan programmeres frit, uaf-
haengigt af hvilket Setup, der er valgt som aktivt Setup
og dermed bestemmer frekvensomformerens funktio-

l NB!
C Hvis der generelt eendres data i eller ko-

pieres til det aktive Setup, far eendringer-
ne gjeblikkelig indflydelse pa funktionen
af apparatet.

006 Setup kopiering
Veerdi:

# Ingen kopiering (INGEN KOPI) [0]

Kopiér til Setup 1 fra # (KOPI TIL 1 FRA #

)
Kopiér til Setup 2 fra # (KOPI TIL 2 FRA #) [2]
Kopiér til Setup 3 fra # (KOPI TIL 3 FRA #) [3]
Kopiér til Setup 4 fra # (KOPI TIL 4 FRA #) [4]
Kopiér til alle fra # (KOPI ALLE) [5]

# = det | parameter 005 valgte Setup

Funktion:
Der kopieres fra det i parameter 005 valgte Setup, til
et af de andre setups eller til alle de andre setups
samtidigt. Setup kopierings funktionen kopierer ikke
parameter 001, 004, 005, 500 og 501.

Der kan kun kopieres i Stop Mode (motoren stoppet i
forbindelse med en stopkommando).

Beskrivelse af valg:
Kopieringen begynder, nar man har indtastet den gn-
skede kopieringsfunktion og bekreeftet ved tryk pa
[OK]-tasten.
Displayet indikerer nar kopieringen er i gang.

007 LCP-kopi

(LCP KOPI)

Veerdi:

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport

MG.52.A2.01 - VLT® er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss 95

o

£
S
©
S
S
S
S
>
e}
S

o



Danfot

VLT® 5000-serien

# Ingen kopiering (INGEN KOPI) [0]
Upload alle parametre (UPL. ALLE PAR.) [1]
Download alle parametre (DWNL. ALLE

PAR.) [2]

Download effektuafhaengige par.

(DWNL. EFKTUAF. PAR.) [3]
Funktion:

Parameter 007 benyttes, hvis man gnsker at anvende
betjeningspanelets indbyggede kopifunktion. Betje-
ningspanelet er aftageligt. Det er derfor nemt at ko-
piere parameterveerdier fra én til en anden.

Beskrivelse af valg:
Veelg Upload alle parametre [1], hvis alle parameter-
veerdier skal overfares til betjeningspanelet.
Veelg Download alle parametre [2], hvis alle overfgrte
parameterveerdier skal kopieres til den frekvensom-
former, hvor betjeningspanelet er monteret.
Veelg Download effektuathaengige par. [3], hvis det kun
er de effektuafhaengige parametre, der skal downloa-
des. Denne funktion benyttes, hvis der downloades til
en frekvensomformer med en anden nominel effekt-
starrelse end den, parameteropsaetningen stammer
fra.
Bemeerk, at de effektafhaengige parametre 102-106
skal programmeres efter en kopiering.

NB!

“:' Upload/download kan kun foretages i
i Stop-tilstand.

008 Display skalering af motorfrekvens

(DISP.SKAL.MOT.F)

Veerdi:
0.01 - 500.00 A

Funktion:
| denne parameter veelges den faktor som bliver gan-
get (multipliceret) med motorfrekvensen, fu og vist i
displayet, nar parameter 009-012 er indstillet til Fre-
kvens x Skalering [5].

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede skaleringsfaktor.

009 Displaylinje 2 DISPLAY LINE 2

Reference % (REF %)

Reference enhed (REFERENCE ENHED)
Feedback enhed (FEEDBACKENHED)
Frekvens Hz (FREKVENS Hz)

Frekvens x Skalering

(FREKVENS X SKAL)

Motorstrom A (MOTORSTROM A)

Moment % (MOMENT %)

Effekt kW (EFFEKT kW)

Effekt HP (EFFEKT hp)

Udgangsenergi kWh

(UDGENERGI kWh)

Motorspaending V (MOTORSPANDING V)

DC linkspaending V (DC LINK SPAENDING

V)

Termisk belast motor %

(TERM BEL MOTOR %)

Termisk belast VLT % (TERM BELASTVLT
OA))

Korte timer timer (KORTE TIMER)

Digital indgang Binzer kode

(DIGITAL INPUT BIN)

Analog indgang 53 V (ANALOG INDG 53 V)
Analog indgang 54 V (ANALOG INDG 54 V)

Analog indgang 60 mA
(ANALOG INDG 60 mA)

Pulsreference Hz (PULSREFERENCE Hz)
Ekstern reference % (EKST REF %)
Statusord Hex (STATUSORD HEX)

Bremseeffekt2 min kW
(BREFFEKT2MIN)

Bremseeffektsek kW (BR EFFEKTSEK)
Kalepladetemp °C (KOLEPLTEMP °C)
Alarmord Hex (ALARMORD HEX)

Styreord Hex
(STYREORD HEX)

Advarselsord 1 Hex
(ADV ORD 1 HEX)

Advarselsord 2 Hex
(ADV ORD 2 HEX)

Kommunikationsoptionskort advarsel
(Comm opt adv hex)

OMIN min' (MOTOR RPM RPM)
OMIN x skalering (MOTOR RPM X SCALE)
LCPdisplaytekst (FRI PROG ARRAY)

Veerdi:
Ingen udlaesning (INGEN) [0]
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport

(1]
2]
(3]
[4]

[3]
(6]
[7]
(8]
9]

[10]
(1]

[12]

[13]

[14]
[15]

[16]
[17]
[18]

[19]
[20]
(21]
[22]

[23]
[24]
[25]
(26]

[27]

(28]

[29]

[30]
[31]
[32]
[33]
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Funktion:
| denne parameter kan man veelge den dataveerdi som
onskes vist i displayet i linje 2
| parameter 010012 kan man veelge yderligere tre da-
taveerdier der vises i linje 1

Beskrivelse af valg:
Ingen udlzesning slar udlaesningen fra
Reference % er lig med den totale reference sum af
digitaleanalogepresetbusfastfrys refcatchup og slow-
down
Reference enhed angiver statusvaerdien pa klemme
1729535460 med den enhed som er givet udfra valg
af konfiguration i parameter 100 Hz Hz og omin
Feedback enhed angiver statusvaerdien for klemme
335360 med den enhedskalering som er valgt i para-
meter 414 415 og 416
Frekvens Hz angiver motorfrekvensen dvs udgangs-
frekvensen fra frekvensomformeren
Frekvens x Skalering er lig med den aktuelle motor-
frekvens fu uden resonansdampning ganget med en
faktor skalering indstillet i parameter 008
Motorstram A angiver motorens fasestram malt som
en effektiv veerdi
Moment % angiver motorens aktuelle belastning i for-
hold til motorens nominelle moment
Effekt kW angiver den aktuelle effekt som motoren
optager i kW
Effekt HK angiver den aktuelle effekt som motoren
optager i HK
Udgangsenergi kWh angiver den energi som moto-
ren har optaget siden sidste reset er foretaget i para-
meter 618
Motorspaending V angiver den speending der tilfgres
motoren
DC linkspeending V angiver mellemkredsspzendin-
gen i frekvensomformeren
Termisk belast motor % angiver den beregnedeesti-
merede termiske belastning af motoren 100% er ud-
koblingsgraensen
Termisk belast motor % angiver den beregnedeesti-
merede termiske belastning af frekvensomformeren
100% er udkoblingsgreensen
Korte timer Timer angiver antal timer som motoren
har kort siden sidste reset i parameter 619
Digital indgang Binaer kode angiver signal status fra
de 8 digitale klemmer 16 17 18 19 27 29 32 og 33 Input
16 svarer til bittet leengst til venstre '0' intet signal '1'
tilsluttet signal
Analog indgang 53 mA angiver signalvaerdien pa
klemme 53

Analog indgang 54 mA angiver signalveerdien pa
klemme 54

Analog indgang 60 mA angiver signalveerdien pa
klemme 60

Pulsreference Hz angiver en evt pulsfrekvens i Hz til-
sluttet en af klemmerne 17 eller 29

Ekstern reference % angiver summen af eksterne re-
ference i % sum af analogepulsbus

Statusord Hex angiver det statusord som sendes via
den serielle kommunikationsport i Hexkode fra fre-
kvensomformeren

Bremseeffekt2 min kW angiver bremseeffekt afsat i
en ekstern bremsemodstand Middeleffekten beregnes
labend e for de seneste 120 sek

Det forudseettes at der er indtastet en modstandsveerdi
i parameter 401

Bremseeffektsek kW angiver aktuel bremseeffekt af-
sat i en ekstern bremsemodstand Angives som en
gjebliksveerdi

Det forudseettes at der er indtastet en modstandsveaerdi
i parameter 401

Kalepladetemp °C angiver den aktuelle koleplade-
temperatur pa frekvensomformeren Udkoblingsgreen-
sen er 90 + 5°C genindkobling sker ved 60 + 5°C
Alarmord Hex angiver en eller flere alarmer i en Hex
kode Se Alarmord

Styreord Hex angiver styreordet til frekvensomforme-
ren Se Seriel kommunikation i Design Guide
Advarselord 1 Hex angiver en eller flere advarseler i
en Hex kode Se Advarselsord

Udvidet statusord Hex angiver en eller flere statu-
stilstande i en Hexkode Se Advarselsord
Kommunikationsoptionskort advarsel Hex angiver
et advarselsord hvis der er fejl p4 kommunikations-
bussen Er kun aktiv hvis der er installeret kommuni-
kationsoptioner Uden kommunikationsoptioner vises
der 0 Hex

OMIN min' angiver motorhastigheden | hast lukket
slgjfe males veerdien | andre tilstande beregnes vaer-
dien ud fra motorens slip

OMIN x skalering angiver motorens omdrejningstal
ganget med en faktor som indstilles i parameter 008
LCP display tekst viser den tekst som er program-
meret i parameter 553 Displaytekst 1 og 554 Display-
tekst 2 via LCP eller den serielle kommunikationsport
Ikke muligt i parameter 011012

Displaytekst 1 vises kun i sin fulde laengde hvis para-
meter 011 og 012 er indstillet til Ingen O

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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010  Displaylinje 1,1 (DISPLAYLINJE 1.1)
011 Displaylinje 1.2 (DISPLAYLINJE 1.2)

012 Displaylinje 1.3 (DISPLAYLINJE 1.3)
Veerdi:
Se parameter 009.
Funktion:
Parameter 010-012 aktiverer valgmulighed mellem tre
forskellige dataveerdier til visning i displayet, hen-
holdsvis linje 1 position 1, line 1 position 2 og line 1
position.
Tryk pa [DISPLAY/STATUS]-knappen for displayud-
leesninger.
Udlzesningen kan slas fra.

Beskrivelse af valg:
Fabriksindstillingerne for hver parameter er falgende:

Par. 010 Reference [%)]
Par. 011 Motorstrom [A]
Par. 012 Effekt [kW]

013 Lokal betjening/konfiguration som

parameter 100

(LOK KONTR/KONFIG.)

Veerdi:

Lokal ikke aktiv (IKKE MULIGT) [0]

LCP-kontrol og &ben slgjfe.

(LCP KONTR./AB.S.) [1]

LCP digital kontrol og aben slgjfe.

(LCP+DIG.KONTR./AB.S.) [2]

LCP-kontrol/som parameter 100.

(LCP KONTR./P100) [3]
# LCP digital kontrol/som parameter 100.

(LCP+DIG.KONTR./P100) [4]

Funktion:

Her veelges den gnskede funktion, hvis der er valgt
Lokalbetjent i parameter 002.
Se ogsa beskrivelsen af parameter 100.

Beskrivelse af valg:
Hvis Lokal ikke aktiv [0] er valgt, blokeres muligheden
for indstilling af Lokal reference via parameter 003.
Det er kun muligt at skifte til Lokal ikke aktiv [0] fra en
af de andre indstillingsmuligheder i parameter 013,
hvis frekvensomformeren er indstillet til Fiernbetjent [0]
i parameter 002.

LCP-kontrol og aben slajfe [1] bruges, hvis hastigheden
skal veere variabel (i Hz) via parameter 003, nar fre-

kvensomformeren er indstillet til Lokalbetjent [1]i pa-
rameter 002.

Hvis parameter 100 ikke er indstillet til Hastighedssty-
ring, aben slgjfe [0], skiftes til Hastighedsstyring, aben
slgjfe [0]

LCP digital kontrol og aben slgjfe [2] fungerer som LCP
kontrol og dben slgjfe [1], hvor den eneste forskel er, at
nar parameter 002 er indstillet til Lokalbetjent [1], styres
motoren via de digitale indgange i henhold til listen i
afsnittet Omskiftning mellem lokal- og fiernbetjening.

LCP-kontrol/som parameter 100 [3] veelges, hvis refe-
rencen skal indstilles via parameter 003.

LCP digital kontrol/som parameter 100 [4] fungerer som
LCP-kontrol/som parameter 100 [3], selvom motoren,
hvis parameter 002 er indstillet til Lokalbetjent [1], kan
styres via de digitale indgange i henhold til listen i afsnit
Omskiftning mellem lokal- og fiernbetjening.

ll"'
-
Den aktuelle motorfrekvens og omlgbsretning skal bi-
beholdes. Hvis den aktuelle omlgbsretning ikke svarer

til reverseringssignalet (negativ reference), indstilles
motorfrekvensen fu til 0 Hz.

NB!
Skift fra Fjernbetjent til LCP digital kontrol
og &ben slgjfe:

Skift fra LCP digital kontrol og ben slgijfe til Fjernbe-
tient:

Den valgte konfiguration (parameter 100) bliver aktiv.
Omskiftninger finder sted uden rykvise beveegelser.

Omskiftning fra Fjernbetjent til LCP-kontrol/som para-
meter 100 eller LCP digital kontrol/som parameter
100.

Den aktuelle reference bibeholdes. Hvis referencesig-
nalet er negativt, vil lokal referencen seettes til 0.

Omskiftning fra LCP-kontrol/som parameter 100 eller
LCP-fiernbetjent som parameter 100 til Fjernbetjent.
Referencen erstattes af det aktive referencesignal fra
fiernbetjeningen.

014 Lokal stop

(LOKAL STOP)

Veaerdi:
Ikke muligt (IKKE MULIGT) [0]
# Muligt (MULIGT) [1]

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
| denne parameter kan man vaelge/fraveaelge lokal stop
funktionen via LCP.
Tasten kan benyttes nar parameter 002 er indstillet
til Fjernbetjent [0] eller Lokal [1].

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges lkke muligt [0] i denne parameter, vil
[STOP] tasten veere inaktiv.

NB!

“: Veelges Muligt, overstyrer [STOP]-tasten
i alle Startkommandoer.

015 Lokal jog (LOKAL JOG)
Veerdi:
# |kke muligt (IKKE MULIGT) [0]
Muligt (MULIGT) [1]

Funktion:
| denne parameter aktiveres/deaktiveres jog-funktio-
nen pa LCP.
Tasten benyttes, nar parameter 002 er indstillet til
Fjernbetjent [0] eller Lokal [1].

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Ikke aktiv [0], er tasten [JOG] inaktiv.

016 Lokal reversering

(LOKAL REVERSERING)

Veerdi:

# Ikke muligt (IKKE AKTIV) [0]
Muligt (AKTIV) [1]
Funktion:

| denne parameter aktiveres/deaktiveres reverserings-
funktionen pa LCP.

Tasten kan kun benyttes, hvis parameter 002 er ind-
stillet til Lokalbetjent [1] og parameter 013 til LCP-

017 Lokal reset af trip (LOKAL RESET)
Veerdi:

Ikke muligt (IKKE MULIGT) [0]
#* Muligt (MULIGT) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge reset
funktionen pa tastaturet.

asten kan benyttes nar parameter 002 er indstillet til
Fjernbetjent [0] eller Lokalbetjent [1].

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Ikke muligt [0] i denne parameter, vil
[Reset]-tasten veere inaktiv.
| NB!
||: Vzelg kun lkke muligt [0], hvis der er til-
q sluttet et eksternt reset signal via de digi-
tale indgange.

018 Las for dataaendring

Veerdi:
# |kke last (IKKE LAST) [0]
Last (LAST) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man “lase' betjeningen, sa det
ikke er muligt at foretage datasendringer via LCP (dog
fortsat muligt via den serielle kommunikationsport).

Beskrivelse af valg:
Veelges Last [1], vil datazendringer ikke kunne foreta-
ges.

Driftstilstand v. power up, lokal betje-

019 :
ning

(POWER UP ACTION)

Veerdi:
Auto genstart, anvend gemt ref.

kontrol [3]. (AUTO GENS.+GEMT REF.) [0]
# Tvangsstoppet, anvend gemt ref.
Beskrivelse af valg: (TV.STOP+GEMT REF.) (1]
Hvis der veelges lkke aktiv [0], er tasten [FWD/REV] Tvangsstoppet, szet ref. til 0
inaktiv. (TV.STOPPET+REF=0) [2]
Se parameter 200.
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
Indstilling af ensket drifttilstand ved indkobling af for-
syningsspeending.
Funktionen kan kun vaere aktiv i forbindelse med Lo-
kalbetjent [1] i parameter 002.

Beskrivelse af valg:
Auto genstart, anvend gemt ref [0] veelges, hvis man
onsker at apparatet skal starte op med den lokale re-
ference (indstilles i parameter 003), og den start/stop
tilstand, der var givet via [START/STOP]- tasterne lige
for frakobling af forsyningsspaendingen.
Tvangsstoppet, anvend gemt ref. [1] veelges, hvis man
onsker, at apparatet skal forblive stoppet ved indkob-
ling af forsyningsspeending, indtil "Start"- tasten akti-
veres. Efter startkommando kares med den lokale
reference indstillet i parameter 003.
Tvangsstoppet, saet ref.til O [2] veelges, hvis man an-
sker, at apparatet skal forblive stoppet ved indkobling
af forsyningsspaending. Lokal reference (parameter
003) nulstilles.

' NB!
'l: Ved fijernbetjent drift (parameter 002) vil
i start/stop tilstanden ved nettilslutning af-
haenge af de eksterne styresignaler. Hvis
der vaelges FPuls start [2] i parameter 302,
vil motoren forblive stoppet efter nettilslut-
ning.

027 Linje til advarselsvisning
Veerdi:
% Advarsel i linje 1/2 [0]
Advarsel i linje 3/4 [1]
Funktion:

| denne parameter afgeres det, i hvilken linje advarslen
skal vises i visningstilstand. | programmeringstilstand
(Menu eller Quick menu) vises advarslen i linje 1/2 for
at undga forstyrrelse af programmeringen.

Beskrivelse af valg:
Veelg visningslinje.
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® Belastning og motor

100 Konfiguration

(KONFIGURATION)

Veerdi:
# Hastighedsstyring, aben slgjfe

(HAST.ABEN SLGJFE) [0]

Hastighedsstyring, lukket slgjfe

(HAST.LUKKET SLOQJFE) [1]

Processtyring, lukket slgjfe

(PROCES LUKKET SLQJFE) [3]

Momentstyring, aben slgjfe

(MOMENT ABEN SLQJFE) [4]

Momentstyring, hastighedsfeedback

(MOMENT REG., HAST.) [5]
Funktion:

Denne parameter benyttes til at veelge den konfigura-
tion, som man gnsker, VLT frekvensomformeren skal
tilpasses til. Dette gor tilpasningen til en given appli-
kation simpel, fordi de parametre der ikke benyttes i
den aktuelle konfiguration udblaendes (er ikke aktive).
Ved at skifte mellem de forskellige applikationskonfi-
gurationer sikres en overfgrsel uden stad (kun fre-
kvens).

Beskrivelse af valg:
VeelgesHastighedsstyring, aben slgjfe [0], opnas en
normal hastighedsstyring (uden feedbacksignal) med
automatisk slipkompensering der sikrer konstant ha-
stighed ved varierende belastning.
Kompenseringerne er aktive, men kan evt. fraveelges
efter behov i parametergruppe 100.

VeelgesHastighedsstyring, lukket slgjfe [1], opnas et
fuldt holdemoment ved 0 o/min. (rpm), samt gget ha-
stighedsngjagtighed. Der skal veere et feedback-sig-
nal og PID-controlleren skal indstilles. (Se ogséa
tilslutningseksempel i Design Guiden).

VeelgesProcesstyring, lukket slgjfe [3], aktiveres den
interne procesregulator, som muligger en preecis sty-
ring af en proces i forhold til et givet processignal.
Processignalet kan indstilles i den aktuelle procesen-
hed eller i procent. Der skal tilfgres et feedbacksignal
fra processen og procesregulatoren skal indstilles (Se
0gsa tilslutnings-eksempel i Design Guiden).

VeaelgesMomentstyring, aben slgjfe [4], reguleres ha-
stigheden og momentet holdes konstant. Dette gores
uden et feedbacksignal, da VLT 5000 preecis beregner

VeaelgesMomentstyring, hastighedsfeedback [5] skal
der tilsluttes et encorder hastigheds feedback signal
pa de digitale klemmer 32/33.

Parameter 205 Maksimum reference og parameter 415
Maksimum feedback skal tilpasses applikationen ved
valg [1], [3], [4] og [5].

101 Momentkarakteristik

(MOMENT KARAKT.)

Veerdi:
# Hgj-konstant moment (H-KONSTANT MO-

MENT) [1]
Hgj-variabelt moment lav (H-VT.: LOW) [2]
Hoj-variabelt moment medium

(H-VT.: MEDIUM) [3]
Hgj-variabelt moment hgj

(H-VT.: HIGH) [4]
Hoj-speciel motor karakteristik

(H-SPEC.MOTOR KARAKT.) [5]
Hoj-variabelt moment med lavt startmoment
(H-VT LAV M. CT-START) [6]

Hgj-variabelt moment med medium startmo-
ment

(H-VT MED M. CT-START) [7]
Hgj-variabelt moment med hgijt startmoment
(H-VT HGJ M. CT-START) [8]
Normal-konstant moment

(N-KONSTANT MOMENT) [11]
Normal-variabelt moment lav

(N-VT.: LOW) [12]
Normal-variabelt moment medium

(N-VT.: MEDIUM) [13]
Normal-variabelt moment hgj

(N-VT.: HIGH) [14]
Normal-speciel motor karakteristik
(N-SPEC.MOTOR KARAKT.) [15]

Normal-variabelt moment med lav konstant
startmoment

(N-VT LAV M. CT-START) [16]
Normal-variabelt moment med medium kon-

stant

startmoment

(N-VT MED M. CT-START) [17]
Normal-variabelt moment med hgj konstant
startmoment

momentet ud fra strammalingen (Se ogsa tilslutnings- (N-VT HGJ M. CT-START) [18]
eksempel i Design Guiden).
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
| denne parameter kan man veelge princip for tilpas-
ning af frekvensomformerens U/f karakteristik til be-
lastningens momentkarakteristik. Ved at skifte mellem
de forskellige momentkarakteristikker sikres en over-
forsel uden stgd (kun spaending).

Beskrivelse af valg:

Veelg Speciel motor karakteristik, hvis en speciel U/f
indstilling gnskes som passer til den aktuelle motor.
Kneekpunkterne indstilles i parameter 422-432.
| NB!
“: Slipkompensering er ikke aktiv, nar der
a kares med variabelt moment eller speciel
motor karakteristik.

NB!
||:| For VLT 5001-5006, 200-240 V, VLT 102 Motoreffekt (MOTOREFFEKT)
i 5001-5011, 380-500 V og VLT 5011, Veerdi:
550-600 V er det kun muligt at veelge en 0,18 kW (0,18 KW) [18]
momentkarakteristik fra [1] til [8]. 0,25 kW (0,25 KW) [25]
Veelges en haj moment karakteristik [1] - [5] kan fre- 0,37 kW (0,37 KW) [37]
kvensomformeren yde 160% moment. Veelges en nor- 0,55 kW (0,55 KW) [55]
mal moment karakteristik [11] - [15] kan frekvensom- 0,75 kW (0,75 KW) [75]
formeren yde 110% moment. Normal tilstand bruges 1,1 KW (1,10 KW) [110]
til en over-stgrrelse motor.
Bemeerk, at momentet kan begreenses i parameter 1,5 kW (1,50 KW) [150)
291 2,2 kW (2,20 KW) [220]
. ) . 3 kW (3,00 KW) [300]
Veelges Konstant moment fas en belastningsafhaengig
U/f karakteristik, hvor udgangsspaendingen gges ved 4 KW (4,00 KW) [400]
stigende belastning (stream) for at opretholde en kon- 5,5 kW (5,50 KW) [550]
stant magnetisering af motoren. 7,5 kW (7,50 KW) [750]
Veelg Variabelt moment lav, Variabelt moment medium 11 kKW (11,00 KW) [1100]
eller Variabelt moment hgyj, hvis belastningen er varia- 15 kW (15,00 KW) [1500]
bel (centrifugalpumper, ventilatorer). 18,5 kW (18,50 KW) [1850]
Hej-variabelt moment med lav [6], medium [7] eller hojt 22 KW (22,00 KW) [2200]
[8] startmoment, veelges hvis der er behov for et starre ’
lgsrivelsesmoment end det kan opnas med de tre for- 30 kW (30,00 KW) [3000]
stneevnte karakteristikker, se fig. nedenfor. 37 kW (37,00 KW) [3700]
_ 45KkW (45,00 KW) [4500]
T“,'{“ gf 55 kW (55,00 KW) [5500]
100%4- 3% 75 KW (75,00 KW) [7500]
90 kW (90,00 KW) [9000]
80%+ 110 kW (110,00 KW) [11000]
132 kW (132,00 KW) [13200]
60% 160 kW (160,00 KW) [16000]
200 kW (200,00 KW) [20000]
4% 250 KW (250,00 KW) [25000]
280 kW (280,00 KW) [28000]
20%7 315 kW (315,00 KW) [31500]
0.0 : L oy 355 kW (355,00 KW) [35500]
0.0 50% 100% 400 kW (400,00 KW) [40000]
Valg af momentkarakteristik bar ske under hensynta- 450 kW (450,00 KW) [45000]
gen til problemfri drift, mindst muligt energiforbrug og
mindst muligt akustisk stgjniveau. 500 kW (500,00 KW) [50000]
530 kW (530,00 KW) [53000]
560 kW (560,00 KW) [56000]
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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630 kW (630,00 KW) [63000] '
NB!
Afheenger af apparatet “: Motoren sgger altid den spidsspaending,
. a der svarer til den tilsluttede forsynings-
Funktion:

Indstiller den kW-veerdi, der svarer til motorens nomi-
nelle effekt.

Der er valgt en nominel kW-veerdi fra fabrikken, der
afhaenger af apparatets starrelse.

Beskrivelse af valg:
Veelg en veerdi som er lig med typeskiltdata pa moto-
ren. Der kan veelges 4 understgrrelser eller 1 over-
starrelse i forhold til fabriksindstillingen.
Det er endvidere muligt at indstille vaerdien for moto-
reffekten trinlgst.
Indstillet veerdi eendrer automatisk veerdier for motor-
parametrene i parameter 108-118.

NB!

Hvis indstillingen i parameter 102-109
&ndres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen.

103 Motorspanding (MOTORSP/ANDING)

Veerdi:

200V [200]
208 V [208]
220V [220]
230V [230]
240V [240]
380V [380]
400 V [400]
415V [415]
440V [440]
460 V [460]
480 V [480]
500V [500]
550V [550]
575V [575]
660 V [660]
690 V [690]
Apparatatheengig.
Funktion:

Veelg en veerdi som er lig med typeskilt data p4 moto-
ren.

speending, men hvor der forekommer re-
generativ drift, kan spaendingen veere
hgjere.

Beskrivelse af valg:
Veelg en veerdi som er lig med typeskilt data pa moto-
ren, uanset frekvensomformerens netspaending. Det
er endvidere muligt at indstille vaerdien for motorspaen-
dingen uendeligt variabelt.
Indstillet veerdi sendrer automatisk veerdier for motor-
parametrene i parameter 108 -118.
For 87 Hz drift ved 230/400 V motorer indstilles type-
skiltdata for 230 V. Parameter 202 Udgangs-frekvens
hej greense og parameter 205 Maksimum-reference

skal tilpasses 87 Hz applikationen.
minelle speending for trekantforbindelsen

veelges.

' NB!
C Hvis indstillingen i parameter 102-109

egndres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes
specielle motorkarakteristikker, &endres
parameter 422 af aendringer i parameter
102-109.

NB!
Ved trekantforbindelse skal motorens no-

104 Motorfrekvens

(MOTORFREKVENS)

Veaerdi:
# 50 Hz (50 HZ) [50]
60 Hz (60 HZ) [60]

Maks. motorfrekvens 1000 Hz

Funktion:
Dette er hvor den nominelle motorfrekvens Iun veelges
(typeskiltdata).

Beskrivelse af valg:
Veelg en vaerdi som er lig med typeskiltdataene pa
motoren.
Der er endvidere mulighed for at indstille veerdien for
motorfrekvensen til uendeligt variabelt, se kapitel Be-
tiening af frekvensomformeren.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Veelges en veerdi forskellig fra 50 Hz eller 60 Hz er det
ngdvendigt at korrigere parameter 108 og 109.
For 87 Hz drift ved 230/400 V motorer indstilles type-
skiltdataene til 230 V. Parameter 202 Udgangs-fre-
kvens hej greense og parameter 205 Maksimum
reference skal tilpasses 87 Hz applikationen.

ll’l

-,

i minelle frekvens for trekantforbindelsen

veelges.

| NB!
'@ Hvis indstillingen i parameter 102-109

NB!
Ved trekantforbindelse skal motorens no-

&ndres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes
specielle motorkarakteristikker, a&endres
parameter 422 af eendringer i parameter
102-109.

105 Motorstram (MOTORSTROM)

Veerdi:

0,01-lvLT,MAX [0,01 - XXX.X]

Aftheenger af valg af motor.

Funktion:
Motorens nominelle stram Iu,n indgar i frekvensomfor-
merens beregning af bl.a. moment og termisk motor-
beskyttelse.

Beskrivelse af valg:
Veelg en veerdi, der svarer til dataene pa motorens ty-
peskilt.
Veerdien indtastes i ampere.

NB!
Det er vigtigt at indtaste en korrekt veerdi,
da denne indgér i VVCP'Us-gtyringen.

NB!

Hvis indstillingen i parameter 102-109
&ndres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes
specielle motorkarakteristikker, a&endres
parameter 422 af sendringer i parameter

106 Nominel motorhastighed
(NOM. MOTOR HAST.)
Veerdi:

100-60000 o./min. (0./min.) [100 - 60000]

Atheenger af valg af motor.

Funktion:
Her veelges den veerdi, der svarer til motorens nomi-
nelle hastighed nun, som fremgar af dataene pa ty-
peskiltet.

Beskrivelse af valg:
Den nominelle motorhastighed nm,n benyttes bl.a. til at

udregne den optimale slipkompensering.
A
v

maksimale veerdi er lig med fun x 60.

fm,N indstilles i parameter 104.

' NB!
“e Hvis indstillingen i parameter 102-109

NB!
Det er vigtigt at indtaste en korrekt veerdi,
da denne indgar i VVCP'Us -styringen. Den

egndres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes
specielle motorkarakteristikker, &endres
parameter 422 af aendringer i parameter
102-109.

107 Automatisk motoroptimering, AMA

(AUTOOPTIMERING)

Veaerdi:

# Optimering fra (OFF) [0]
Tilpasning teendt, Rs og Xs (OPT. TIL
(RS,XS)) (1]
Tilpasning teendt, Rs (OPT. TIL (RS)) 2]
Funktion:

Hvis denne funktion bruges, indstiller frekvensomfor-
meren automatisk de ngdvendige styreparametre (pa-
rameter 108/109) med stationser motor. Automatisk
motoroptimering sikrer optimal brug af motoren.

For den bedste tilpasning af frekvensomformeren an-
befales det at gennemfare AMA med kold motor.

102-109.
AMA-funktionen aktiveres ved at trykke pa [START]-
tasten efter at have valgt [1] eller [2].
Se ogsa afsnittet Automatisk motoroptimering.
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Afsnittet Automatisk motoroptimering, AMA, via VLT
Software Dialog viser, hvordan automatisk motoropti-
mering kan aktiveres med VLT Software Dialog. Efter
en normal sekvens viser displayet "ALARM 21". Tryk
pa [STOP/RESET]-tasten. Frekvensomformeren er nu
klar til drift.

Beskrivelse af valg:
Veelg Aktiver, Rs og Xs [1], hvis frekvensomformeren
skal kunne udfgre automatisk motoroptimering af ba-
de statormodstanden Rs og statorreaktansen Xs.

Veelg Optimering til, Rs [2], hvis der skal gennemfgres
en begraenset test, hvor kun den ohmske modstand i
systemet bestemmes.
' NB!

“: Det er vigtigt, at motorparametrene

i 102-106 indstilles korrekt, idet disse er en
del af AMA-algoritmen. | de fleste appli-
kationer er det tilstrackkeligt at angive mo-
torparametrene 102-106 korrekt. Optimal
dynamisk motoroptimering kreever, at der
gennemfgres en AMA.
Motoroptimeringen kan vare op til 10 mi-
nutter, afheengigt af den aktuelle motors

effekt.
' NB!
“: Der ma ikke forekomme eksternt genere-
i rende moment under den automatiske
motoroptimering.
NB!
A

Hvis indstillingen i parameter 102-109
&ndres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes
specielle motorkarakteristikker, aendres
parameter 422 af eendringer i parameter
102-109.

"

108 Statormodstand (STATORMODSTAND)
Veerdi:
# Afhaenger af valg af motor

Funktion:
Nar motordataene i parameter 102-106 er indstillet,
foretages der en raekke automatiske justeringer af di-
verse parametre, herunder statormodstanden Rs. En
manuelt indtastet Rs skal geelde for en kold motor. Ak-

selperformance kan forbedres ved at finjustere Rs og
Xs. Se proceduren nedenfor.

Beskrivelse af valg:
Rs kan indstilles pa fglgende mader:

1. Automatisk motortilpasning. Frekvensomfor-
meren maler pa motoren for at fastsla veerdi-
en. Alle kompenseringer nulstilles til 100 %.

2. Veerdien oplyses af motorleverandgren.
3. Veerdien fas ved en manuel maling:

- Rs kan beregnes ved at male mod-
standen Rrase-Fase mellem to fase-
klemmer. Hvis Rrase-Fase er mindre
end 1-2 ohm (typisk motorer >4-5,5
kW, 400 V), bar der anvendes et
specielt ohm-meter (Thomson-bro
eller lignende). Rs = 0,5 x RraAsE-FA-
SE

4. Fabriksindstillingerne af Rs bruges, som fre-
kvensomformeren selv veelger ud fra moto-
rens typeskiltdata.

l NB!
'.: Hvis indstillingen i parameter 102-109
i eendres, returnerer parametrene 110-118

til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes
specielle motorkarakteristikker, sendres
parameter 422 af eendringer i parameter
102-109.

109 Statorreaktans

(STATORREAKTANS)

Veerdi:
% afhaenger af valg af motor

Funktion:
Efter indstilling af parameter 102-106 foretages auto-
matisk en raekke justeringer af forskellige parametre,
herunder statorreaktansen Xs. Akselydelsen kan for-
bedres ved at finjustere R s og Xs, se proceduren
nedenfor.

Beskrivelse af valg:
Xs kan indstilles som fglger:

1. Automatisk motortilpasning, hvor frekvens-
omformeren maler pa motoren for at fastsla
veerdien. Alle kompensationer nulstilles til
100 %.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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2. Veerdien oplyses af motorleverandgren.
3.  Veerdien fas ved en manuel gennemmaling:

- Xs fas ved at tilslutte en motor til
nettet og male fase-fase-spaendin-
gen UL og tomgangsstrammen lo.

Alternativt kan disse veerdier aflee-
ses ved drift i tomgang ved moto-
rens nominelle frekvens fu slip-
kompensering (par. 115) =0 %
samt belastningskompensering ved
hgj hastighed (par. 114) = 100 %.

U,
V3 X fo

4. Fabriksindstillingerne af Xs, som frekvens-
omformeren selv veelger ud fra motorens ty-
peskiltdata, anvendes.

' NB!
C Hvis indstillingen i parameter 102-109

gendres, returnerer parametrene 110-118
til fabriksindstillingen. Hvis der anvendes
specielle motorkarakteristikker, a&endres
parameter 422 af eendringer i parameter
102-109.

XS:

110 Motormagnetisering, 0 o/min. (Hz)

(MOT. MAG. 0 HZ)

Veerdi:
0-300 %
Funktion:
Denne parameter kan benyttes hvis man gnsker at en
anden termisk belastning af motoren nar der kares
med lav hastighed.
Parameteren benyttes sammen med parameter 111.

# 100 %

Mag. strem

1007

PAR. 110

T
PAR. 111 Hz
DANFOSS

175ZA040.10

Beskrivelse af valg:
Indtast en veerdi som angives i % af den nominelle
magnetiseringsstram.
For lav indstilling kan medfare et reduceret moment pa
motorakslen.

111 Min. frekvens normal magnetisering

(FREKV. MIN. MAGN..)

Veerdi:

0.1-10.0Hz

Funktion:
Parameteren benyttes sammen med parameter 110.
Se ogsé tegning i parameter 110.

# 1.0 Hz

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens (knaekpunktet). Hvis fre-
kvensen indstilles lavere end motorens slipfrekvens,
vil parameter 110 og 111 veere uden betydning.

113 Belastningskomp. ved lav hastighed

(B.KOMP.LAV.HAST.)

Veerdi:

0 - 300 %

Funktion:
Man kan i denne parameter kompensere spaendingen
i afhaengighed af belastningen, nar motoren karer med
lav hastighed.

# 100 %

Beskrivelse af valg:
Der opnas en optimal U/f karakteristik og dermed en
kompensering for belastning ved lav hastighed. Fre-
kvensomradet hvor Belastningskompensering ved lav
hastighed er aktiv, er afhaengig af motorstarrelsen.
Funktionen er aktiv ved:

Motorstarrelse Changeover
0.5 kW - 7.5 kW <10 Hz
11 KW - 45 kW <5Hz
55 kW - 355 kW <3-4 Hz
Um
A
100%PAR.113 PAR.114

60%

0%

DANFOSS
175ZA252.10

Frekvensskift

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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114 Belastningskomp. ved hoj hastighed

(B.KOMP.H@J.HAST.)

Veerdi:

0 - 300 %

Funktion:
Man kan i denne parameter kompensere spaendingen
i athaengighed af belastningen, nar motoren karer med
hgj hastighed.

# 100 %

Beskrivelse af valg:
| Belastningskompensering ved hgj hastighed kan man
kompensere for belastningen fra frekvensen, hvor Be-
lastningskompensering ved lav hastighed stoppede
med at virke, til max. frekvens.
Funktionen er aktiv ved:

Motorstarrelse Changeover
0.5 kW - 7.5 kW >10 Hz

11 kW - 45 kW >5 Hz

55 kW - 355 kW >3-4 Hz

115 Slipkompensering

Veerdi:

-500 - 500 %
Funktion:
Slipkompenseringen udregnes automatisk, dvs. udfra

den nominelle motorhastighed nm,n.

| parameter 115 kan man finjustere slipkompense- rin-
gen og dermed kompensere for tolerancer pa veerdien
for n .

Funktionen er ikke aktiv samtidig med variabelt mo-
ment (parameter 101 - variabelt moment-kurver), Mo-
mentstyring, hastighedsfeedback og speciel motor
karakteristik.

# 100 %

Beskrivelse af valg:
Indtast en %-veerdi af nominel motorfrekvens (para-
meter 104).

116 Slipkompenserings-tidskonstant

(SLIP. TID KONST.)

Veerdi:

0.05 - 5.00 sek.

Funktion:
Denne parameter bestemmer slipkompenseringens
reaktionshastighed.

# 0.50 sek.

Beskrivelse af valg:
En hgj veerdi giver en langsom reaktion. Omvendt gi-
ver en lav veerdi en hurtig reaktion. Hvis der er lavfre-
kvente resonansproblemer, skal tiden gares leengere.

117 Resonansdzempning

Veerdi:

0-500 %

Funktion:
Hgjfrekvente resonansproblemer kan elimineres ved
indstilling af parameter 117 og 118.

# 100 %

Beskrivelse af valg:
@nskes mindre resonansudsving, skal veerdien i pa-
rameter 118 gares storre.

118 Resonansdaempnings-tidskonstant

(RES. TID KONST.)
Veerdi:

5-50ms # M5 ms

Funktion:
Hgjfrekvente resonansproblemer kan elimineres ved
indstilling af parameter 117 og 118.

Beskrivelse af valg:
Veelg den tidskonstant, der giver den bedste deemp-
ning.

119 Hojt startmoment

(HOJT STARTMOMENT)

Veerdi:
0.0 - 0.5 sek.

# 0.0 sek.

Funktion:
For at sikre et hgjt startmoment kan der tillades ca. 2
x lvit N i max. 0,5 sek. Dog begraenses strommen af
frekvensomformerens (inverterens) beskyttelses-
graense.

Beskrivelse af valg:
Indstil den ngdvendige tid hvori et hgjt startmoment
agnskes.

Startforsinkelse (STARTFORSINKEL-

120
SE)
Veerdi:
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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0.0 - 10.0 sek.

Funktion:
Denne parameter muligger en forsinkelse af starttids-
punktet. Frekvensomformeren begynder med den i
parameter 121 valgte startfunktion.

# 0.0 sek.

Beskrivelse af valg:
Indstil den ngdvendige tid til, hvorleenge der skal ga
inden acceleration pabegyndes.

121 Startfunktion (STARTFUNKTION)

Veerdi:
DC hold i startforsinkelsestiden

(DCHOLD I ST. FORS T.) [0]

DC bremse i startforsinkelsestiden

(DCBR.IST.FORST.) [1]
# Frilgb i startforsinkelsestiden

(FRILOB I ST. FORS T.) [2]

Start frekvens/spaending med uret

(ST. FR./SP. MED URET) [3]

Start frekvens/spaending i referenceretning

(ST. FR./SP. REF.RET.) [4]

VVCPLYS med uret

(VVC+ MED URET) [5]

Funktion:

Her veelges gnsket tilstand i startforsinkelsestiden (pa-
rameter 120).

Beskrivelse af valg:
Veelg DC hold i startforsinkelsestiden [0] for at pafgre
motoren en DC holdestram (parameter 124) i startfor-
sinkelsestiden.

Veelg DC bremse i startforsinkelsestiden [1] for at pa-
fare motoren en DC bremsestram (parameter 125) i
startforsinkelsestiden.

Veelg Frilob i startforsinkelsestiden [2], og motoren vil
ikke veere styret af frekvensomformeren i startforsin-
kelsestiden (vekselretter slukket).

Start frekvens/speending med uret [3] og VWCPLEYS med
uret [5] veelges typisk ved haeve/seenke opgaver. Start
frekvens/spaending i referenceretning [4] anvendes
iseer ved opgaver med kontraveegt.

Veelg Start frekvens/spaending med uret [3] for at fa
funktionen beskrevet i parameter 130 og 131 i start-
forsinkelsestiden.

Udgangsfrekvensen vil svare til indstillingen af start-
frekvensen i parameter 130, og udgangsspaendingen
vil svare til indstillingen af startspeendingen i parame-

ter 131. Uanset hvilken veerdi referencesignalet anta-
ger, vil udgangsfrekvensen svare til indstillingen af
startfrekvensen i parameter 130, og udgangsspaen-
dingen vil svare til indstillingen af startspeendingen i
parameter 131.

Denne funktionalitet benyttes typisk til heeve/seenke
opgaver. Dette benyttes isaer ved opgaver med an-
vendelse af konusankermotor, hvor man gnsker at
starte med uret og derefter kare med referenceretnin-
gen.

Veelg Start frekvens/spaending i referenceretning [4] for
at fa funktionen, som er beskrevet i parameter 130 og
131, i startforsinkelsestiden. Motoren vil altid kare i re-
ferenceretning.

Hvis referencesignalet svarer til nul (0), vil parameter
130 Startfrekvens blive ignoreret, og udgangsfrekven-
sen vil svare til nul (0). Udgangsspeendingen svarer til
indstillingen af startspaendingen i parameter 131 Start-
speending.

Veelg VWCPLYS med uret [5] for kun at have den funkti-
on, der er beskrevet i parameter 130 Startfrekvens , i
startforsinkelsestiden. Startspaendingen beregnes
automatisk. Bemaerk at denne funktion kun benytter
startfrekvensen i startforsinkelsestiden.

Uanset hvilken veerdi referencesignalet antager, sva-
rer udgangsfrekvensen til indstillingen af startfrekven-
sen i parameter 130.

122 Funktion ved stop

(FUNKT. VED STOP)

Veerdi:
# Frilgb (FRILOB) [0]
DC hold (DC HOLD) [1]
Motor check (MOTOR CHECK) [2]

Formagnetisering (FORMAGNETISERING)  [3]

Funktion:
Her kan veelges frekvensomformerens funktion efter
en stopkommando og nér frekvensen er rampet ned til
0 Hz.
Se parameter 123 for aktivering af denne parameter,
uanset om en stopkommando er aktiv.

Beskrivelse af valg:
Der veelges Frileb [0] ndr man gnsker at frekvensom-
formeren skal “slippe' motoren (inverter slukket).
Der veelges DC hold [1] ndr man gnsker at aktivere en
DC-holdestrgm som indstillet i parameter 124.
Der veelges Motorcheck [2] hvis frekvensomformeren
skal undersgge om der er tilsluttet en motor eller ej.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Der veelges Formagnetisering [3], hvis man gnsker at
opbygge et felt i motoren, saledes at motoren hurtigst
muligt kan yde et moment. Feltet opbygges nar moto-
ren er stoppet, dog skal der veere tilsluttet spaending til
motoren.

123 Min. frekvens for funk.v.stop

(MIN.F. FUNK. STOP)

Veerdi:
0.0-10.0 Hz

Funktion:
| denne parameter indstilles den frekvens hvor man
onsker, at den valgte funktion i parameter 122 skal
aktiveres.

# 0.0 Hz

Beskrivelse af valg:
Indtast den gnskede frekvens.

' NB!
“: Hvis parameter 123 er indstillet til en ho-
i jere veerdi end parameter 130, tilsidesaet-

tes startforsinkelsesfunktionen (parame-
ter 120 og 121).

' NB!
“: Hvis parameter 123 indstilles for hgijt, og
i DC hold er valgt i parameter 122, springer

udgangsfrekvensen til veerdien i parame-
ter 123 uden at rampe op. Dette kan for-
arsage en overstramsadvarsel/-alarm.

124 DC-holdestrom

(DC HOLDESTR@M)

Veerdi:
/
(/kke aktiv) — M x 100 %
M, N # 50 %
Funktion:

Denne parameter benyttes til at fastholde motorfunk-
tionen (holdemoment) eller til forvarmning af motoren.

' NB!
C Maksimumveerdi afhaenger af nominel

motorstrem. Hvis DC-holdestram er aktiv,
har frekvensomformeren en switchfre-
kvens pa 4 kHz.

Beskrivelse af valg:
Parameteren kan kun anvendes, nar der er valgt DC
hold [1] i parameter 121 eller 122. Indstil den som en

%-veerdi af motorens nominelle strem Im,N, SOmM ind-
stilles i parameter 105.
100% DC-holdestrgm svarer til Im,n.

Advarsel: Tilfares 100 % af Im,n, skal man
sikre, at dette ikke sker i for lang tid, da
man ellers kan risikere at skade motoren.

VLT 5122-5552, 380-500 V og VLT 5042-5602,
525-690 V virker med en reduceret DC-stram som
80% af vty ved 110% overbelastning.

125 DC-bremsestrom
(DC BREMSESTRGQM)
Veerdi:
hur, v % 50
0 (/kke aktiv) — /7 x 1000 %]
M, N %
Funktion:

| denne parameter indstilles den DC-bremsestrogm
som aktiveres ved stop, nar DC-bremsefrekvensen
indstillet i parameter 127 nés, eller hvis DC-bremsning
inverteret er aktiv via digital klemme 27 eller via seriel
kommunikationsport . Herefter er DC-bremsestrom-
men aktiv i DC-bremsetiden indstillet i parameter 126.
' NB!

": Maksimumveerdi afhaenger af nominel

i motorstream. Er DC-bremsestram aktiv,
har frekvensomformeren en switchfre-
kvens pa 4,5 kHz.

o
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Beskrivelse af valg:
Indstilles som en %-vaerdi af motorens nominelle
stram Iu,N, som indstilles i parameter 105.
100% DC-bremsestram svarer til ImN.

Advarsel: Tilfares 100 % af Im,n, skal man
sikre, at dette ikke sker i for lang tid, da
man ellers kan risikere at skade motoren.

VLT 5122-5552, 380-500 V og VLT 5042-5602,
525-690 V virker med en reduceret DC-stram som
80% af lvLt,n ved 110% overbelastning.

126 DC bremsetid
(DC BREMSETID)

Veerdi:

0.0 (OFF) - 60.0 sek. # 10.0 sek.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
| denne parameter indstilles den DC bremsetid hvor
DC bremsestrammen (parameter 125) skal veere ak-
tiv.

Beskrivelse af valg:
Indstil den onskede tid.

127 DC bremse-indkoblingsfrekvens

(INDKOBL. FREKVENS)

Veerdi:
0.0 - parameter 202

# 0,0 Hz (OFF)
Funktion:

| denne parameter indstilles DC bremse-indkoblings-

frekvensen hvor DC bremsestrammen (parameter

125) skal veere aktiv i forbindelse med en stopkom-

mando.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

128 Termisk motorbeskyttelse
Veerdi:
# Ingen beskyttelse (INGEN BESKYTTELSE)  [0]
Termistor advarsel (TERMISTOR ADVAR-

SEL) [1]
Termistor trip (TERMISTOR TRIP) [2]
ETR advarsel 1 (ETR ADV. 1) [3]
ETR trip1 (ETR TRIP 1) [4]
ETR advarsel 2 (ETR ADV. 2) [5]
ETR trip 2 (ETR TRIP 2) [6]
ETR advarsel 3 (ETR ADV. 3) [7]
ETR trip 3 (ETR TRIP 3) [8]
ETR advarsel 4 (ETR ADV. 4) [9
ETR trip 4 (ETR TRIP 4) [10]
Funktion:

Frekvensomformeren kan overvage motortemperatu-
ren pa to forskellige mader:

- Via en termistorfgler tilsluttet en af de analo-
ge indgange klemme 53 og 54 (parameter

- Beregning af termisk belastning, baseret pa
aktuel belastning og tiden. Dette sammen-
holdes med nominel motorstrgm Im,n 0g no-
minel motorfrekvens fu n. Beregningerne tag-
er hgjde for behovet for lavere belastning ved
lave hastigheder p.g.a nedsat ventilation.

ETR-funktionerne 1-4 begynder forst at beregne be-
lastningen ndr der skiftes til det Setup hvori de er valgt.
Dette gor det muligt at anvende ETR-funktionen ogséa
hvor der skiftes mellem to eller flere motorer.

For det nordamerikanske marked: ETR funktionerne
sorger for overbelastningsbeskyttelse af motoren,
klasse 10 eller 20, i overensstemmelse med NEC.

Beskrivelse af valg:
Veelg Ingen beskyttelse, hvis der ikke gnskes advarsel
eller udkobling (trip) ved overbelastet motor.
Veelg Termistor advarsel, hvis der gnskes advarsel nar
den tilsluttede termistor bliver for varm og derved mo-
toren.
Veelg Termistor trip, hvis der gnskes udkobling (trip)
nar den tilsluttede termistor bliver for varm og derved
motoren.

Veelg ETR Adv.1-4, hvis der gnskes en advarsel i dis-
playet, nar motoren ifglge beregninger er overbelastet.
Veelg ETR Trip 1-4 , hvis der gnskes udkobling, nar
motoren ifglge beregninger er overbelastet.

Man kan programmere frekvensomformeren til at give
et advarselssignal via en af de digitale udgange, sig-
nalet afgives bade ved advarsel og trip (termisk ad-
varsel).

t [s]

2000 ' 8
1 s
1000 !
g £
AN AN
3 ANAN
SN
\\

100 NI~ | four= 1 % fuy
60 = — four= 2 x fw,
i,g f°w= 0.2 x fM_N
30
20

Im
10
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 uN
129 Ekstern motorventilator

308 og 311). (EKSTERN MOT. VENT)
Veerdi:
# Nej (NEJ) [0]
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Ja (JA) [1] 131 Ekstra spaending V. start
(EKS.SP/AEN.V.START)
Funktion: Vzerdi:
Man kan i denne parameter forteelle VLT frekvensom- 0.0 - parameter 103 # 0.0V

formeren om motoren har en eksternt forsynet venti-
lator pA motoren (fremmedventilation) og dermed ikke
har behov for derating ved lave hastigheder.

Beskrivelse af valg:
Hvis Ja [1] veelges, falges kurven i tegningen nedenfor,
safremt motorfrekvensen er lavere. Hvis motorfre-
kvensen er hgjere, derates tiden stadig som hvis der
ikke var monteret en ventilator.

<
| 0l
2000 %E
1000
6
3
3 \
2 AN
\ | —1xPAR.104

Im
™ Im nam

PAR.105

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

130 Start frekvens (START FREKVENS)

Veerdi:
0.0-10.0 Hz

Funktion:
| denne parameter kan man indstille den udgangsfre-
kvens, hvormed motoren skal starte.
Udgangsfrekvensen “springer til den indstillede vaerdi.
Parameteren kan anvendes ved fx. heeve/saenkeap-
plikationer (konusankermotorer).

# 0.0 Hz

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede startfrekvens.
Det forudseettes, at startfunktionen i parameter 121, er
indstillet til [3[ eller [4], og at der er indstillet en start-
forsinkelsestid i parameter 120, samt at der er et refe-
rencesignal til stede.

' NB!
“: Hvis parameter 123 er indstillet til en hg-
i jere veerdi end parameter 130, tilsidesaet-

tes startforsinkelsesfunktionen (parame-
ter 120 og 121).

Funktion:
Visse motorer fx. konusankermotorer har brug for en
ekstra spaending/startfrekvens (boost) ved start for at
frakoble den mekaniske bremse.
Til dette benyttes parameter 130/131.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi, der er ngdvendig for at fra-
koble den mekaniske bremse.
Det forudseettes at startfunktionen i parameter 121, er
indstillet til [3[ eller [4] og at der er indstillet en start-
forsinkelsestid i parameter 120, samt at der er et refe-
rence signal tilstede.

145 Mindste DC-bremsetid

(DC-BRMS MIN. TID)

Veaerdi:
0-10 sek.

# 0 sek.

Funktion:
Denne parameter kan indstilles, hvis der skal bruges
en mindste DC-bremsetid, for der kan startes igen.

Beskrivelse af valg:
Veelg den onskede tid.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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m Referencer og graenser

200 Udgangsfrekvens omrade/retning

(UDG. FR. OMR./RETN)

Veerdi:
Kun med uret, 0 - 132 Hz
(KUN M.URET, 0-132 HZ) [0]
Begge retninger, 0 - 132 Hz
(BEGGE RETN, 0-132 HZ) [1]
Kun med uret, 0 - 1000 Hz
(KUN M.URET,0-1000 HZ) [2]
Begge retninger, 0 - 1000 Hz
(BEGGE RETN, 0-1000 HZ) [3]
Kun mod uret, 0-132 Hz (132 Hz MOD URET) [4]
Kun mod uret, 0-1000 Hz (1000 Hz MOD
URET) [5]

Funktion:
| denne parameter kan man sikre sig mod utilsigtet re-
versering. Ydermere kan man veelge den maksimale
udgangsfrekvens, som skal veere geeldende uanset
indstillinger af andre parametre.

Benyttes ikke sammen med Processtyring, lukket slojfe
(parameter 100).

NB!

Frekvensomformerens udgangsfrekvens
kan aldrig antage en veerdi hgjere end
1/10 af switchfrekvensen.

Beskrivelse af valg:
Veelg den gnskede retning, samt udgangsfrekvens.
Bemeerk, at hvis Med uret, 0-132 Hz [0], Med uret,
0-1000 Hz [2], Mod uret, 0-132 Hz [4] eller Mod uret,
0-1000 Hz 5] er valgt, begreenses udgangsfrekvensen
til omradet fMIN - fMAX,

[Hz]

Par.202 =
Par.205 + tolerance

60 Par.205 mox. ref.

Por.215 20
reset ref. = -50%
Po 10 P

Par.204 min. ref.
+— Par.201 Udgangsfreky.

lov grnknse
10[v]

60

175ZA294.11
Parameter 200 Udgangsfrekvens omrade/retning =
Begge retninger.

201 Udgangsfrekvens lav greense (Fuin )

(UDG. FR. LAV. GRAENS)

Veaerdi:
0.0 - fmax

Funktion:
| denne parameter kan man veelge en minimum mo-
torfrekvensgraense, svarende til den mindste frekvens,
som motoren skal kere med.
Minimumfrekvensen kan aldrig blive hgjere end mak-
simumfrekvensen, fuax.
Hvis der er valgt begge retninger i parameter 200, har
minimumfrekvensen ingen betydning.

# 0.0 Hz

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges en veerdi fra 0,0 Hz til den i parameter
202 valgte max. frekvens, (fuax).

p{17 Udgangsfrekvens hgj graense (FMAX')

(UDG. FR. HOJ GR/ENS)

Veelges Begge retninger, 0-132 Hz [1] eller Begge ret- Veerdi:

ninger, 0-1000 Hz [3] begreenser udgangs-frekvensen fwvin - 132/1000 Hz (para-

til omradet + fuax(minimumfrekvensen har ingen be- meter 200) # afheenger af apparat

tydning). Funktion:

Eksempel: | denne parameter kan man veelge en maksimummo-
torfrekvens, svarende til den hgjeste frekvens, moto-
ren skal kare med. Fabriksindstillingen er 132 Hz for
VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500
V; og VLT 5001-5062 525-600 V.
For VLT 5032-5052 200-240 V; VLT 5122-5552
380-500 V; og 5042-5602 525-690 V er fabriksindstil-
lingen 66 Hz.
Se ogsa parameter 205.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport

112 MG.52.A2.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Danfot

VLT® 5000-serien

NB!

Frekvensomformerens udgangsfrekvens
kan aldrig antage en veerdi hgjere end
1/10 af switchfrekvensen.

Beskrivelse af valg:
En veerdi fra fmin til valget foretaget i parameter 200
kan veelges.
' NB!
'l: Indstilles maksimum motorfrekvensen
i over 500 Hz skal man indstille parameter
446 til 60° AVM [0] switchmgnster.

203 Reference/feedbackomrade

(REF./FB. OMRADE)

Veerdi:

# Min - Max (MIN - MAX) [0]
- Max - + Max (-MAX-+MAX) 1]
Funktion:

| denne parameter veelges om referencesignalet og
feedbacksignalet skal veere positivt eller om det ma
veere bade positivt og negativt.

Minimumsgraensen kan vaere en negativ vaerdi, med
mindre der er valgt Hastighedsstyring, lukket slajfe (pa-
rameter 100).

Valg bar vaere Min - Max [0], hvis der er valgt Proces-
styring, lukket slojfe i parameter 100.

Beskrivelse af valg:
Veelg det anskede omrade.

204 Minimum reference

Veerdi:

-100,000.000 - Refmax
Afhaenger af parameter 100.
Funktion:

Minimum referencen er et udtryk for, hvad den mindste
veerdi summen af alle referencer kan antage, er.

#* 0.000

Beskrivelse af valg:
Er kun aktiv nar parameter 203 er indstillet til Min -
Max [0].
Indstil den onskede veerdi.
Enheden folger valg af konfiguration i parameter 100:

Hastighedsstyring, aben slgjfe: Hz
Hastighedsstyring, lukket slgjfe: rpm
Momentstyring, aben slgjfe: Nm
Momentstyring, hastighedsfeed- Nm
back:

Proces enheder
(par. 416)

Processtyring, lukket slgjfe:

Speciel motor karakteristik, som aktiveres i parameter
101 folger enheden, som er valgt i parameter 100.

205 Maksimum reference

(MAX.REFERENCE)

Veaerdi:
Refumin - 100,000.000

Funktion:
Maximum referencen er et udtryk for, hvad den starste
veerdi summen af alle referencer kan antage, er. Er der
valgt lukket slgjfe i parameter 100 kan maksimum re-
ferencen ikke indstilles over maksimum feedback (pa-
rameter 415).

# 50.000

Beskrivelse af valg:
Indstil den onskede veerdi.
Enheden folger valg af konfiguration i parameter 100.

Hastighedsstyring, aben slgjfe: Hz
Hastighedsstyring, lukket slgjfe: rpm
Momentstyring, aben slgjfe: Nm
Momentstyring, hastighedsfeed- Nm
back:

Proces enheder
(par. 416)

Processtyring, lukket slgjfe:

Speciel motor karakteristik, som aktiveres i parameter
101 folger enheden, som er valgt i parameter 100.

206 Rampetype (RAMPE TYPE)

Minimum reference er kun aktiv, hvis der i parameter Veerdi:

203 er indstillet Min - Max [0], men er altid aktiviPro- > Lineeer (LINEAER) [0]

cesstyring, lukket slojfe (parameter 100). Sinusformet (S FORM 1) (1]
Sin? (S FORM 2) 2]
Sin3 (S FORM 3) [3]
Sin 2-filter (S2 FILTER) [4]

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
Der kan veelges mellem 4 forskellige rampetyper.

Beskrivelse af valg:
Veelg den gnskede rampetype afheengigt af kravet til
forlobet af acceleration/deceleration.
Rampen genberegnes, hvis referencen eendres under
rampning, hvilket resulterer i gget rampetid.
Valget i S?-filter [4] genberegnes ikke, hvis referencen
gndres under rampning.

Hastighed

DANFOSS
175ZA019.10

Sin Linecer

Sin3

Sin 2

207 Rampe op-tid 1

(RAMPE OP-TID 1)

Veerdi:
0.05 - 3600 sek.

Funktion:
Rampe op-tiden er accelerationstidenfra 0 Hz til den
nominelle motorfrekvens fu,n (parameter 104) eller
den nominelle motorhastighed n mn (hvis der er
valgt Hastighedsstyring, lukket slgjfe i parameter 100).
Det forudseettes at udgangsstremmen ikke nar mo-
mentgraensen (indstilles i parameter 221).

# afhaenger af apparat

Udgangs—
frekvens

f MAX.(202)
Ref.

fM,N (104)

fMIN.(201)

Rampe op-tid
207/209

Rampe ned-tid
208/210

175ZA047.12

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe-op tid programmeres.

208 Rampe ned-tid 1

(RAMPE NED-TID 1)

Veerdi:
0.05 - 3600 sek.

Funktion:

Rampe ned-tiden er decelerationstiden fra den nomi-
nelle motorfrekvens fun (parameter 104) til 0 Hz eller
fra den nominelle motorhastighed nw,n, forudsat at der
ikke opstar overspaending i inverteren p.g.a gene-ra-
torisk drift af motoren eller hvis den generatoriske
stram nar momentgraensen (indstilles i parameter
222).

# afhaenger af apparat

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe-ned tid programmeres.

209 Rampe op-tid 2
Veerdi:
0.05 - 3600 sek.

Funktion:
Se beskrivelse af parameter 207.

# afhaenger af apparat

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe-op tid programmeres. Skift fra
rampe 1 til rampe 2, sker via signal pa digital indgang
klemme 16, 17, 29, 32 eller 33.

210 Rampe ned-tid 2
Veerdi:
0.05 - 3600 sek.

Funktion:
Se beskrivelse af parameter 208.

# afhaenger af apparat

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe-ned tid programmeres.
Skift fra rampe 1 til rampe 2, sker via signal pa digital
indgang klemme 16, 17, 29, 32 eller 33.

21 Jog rampetid (JOG RAMPETID)

Veerdi:

0.05 - 3600 sek. # afhaenger af apparat

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
Jog rampetiden er acceleration/decelerationstiden fra
0 Hz til den nominelle motorfrekvens fun (parameter
104). Det forudseettes at udgangsstrommen ikke er
hgjere end momentgraensen (indstilles i parameter
221).

Udgangs—
frekvens

1 MAX.(202)
Par. 213

TM,N (104)

1 MIN.(201)

Rampetid ned
208/210

Jog I rampetid
21
DANFOSS
1752A058.13
Jog rampetiden starter hvis der gives et jog-signal via
betjeningspanelet, via de digitale indgange eller via

den serielle kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampetid indstilles.

212 Kvikstop rampe ned-tid

(Q STOP RAMPE TID)

Veerdi:
0.05 - 3600 sek.

Funktion:
Rampe ned-tiden er decelerationstiden fra den nomi-
nelle motorfrekvens til 0 Hz, forudsat at der ikke opstar
overspeending i inverteren p.g.a generatorisk drift af
motoren eller hvis den generatoriske strom bliver hg-
jere end momentgraensen (indstilles i parameter 222).
Kvikstop aktiveres ved hjeelp af signal pa den digitale
indgang klemme 27, eller via den serielle kommuni-
kationsport.

# Afhaenger af apparat

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe-ned tid programmeres.

213 Jog-frekvens (JOG FREKVENS)

Veerdi:

0.0 - parameter 202 # 10.0 Hz

Funktion:
Ved jogfrekvens fio forstdes den faste udgangsfre-
kvens, som frekvensomformeren karer med, nar Jog
funktionen aktiveres.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

214 Referencefunktion

(REF,-FUNKTION)

Veerdi:

# Sum. (SUM) [0]
Relativ (RELATIV) [1]
Ekstern/preset (EKST./PRESET) [2]

Funktion:

Det er muligt at definere, hvordan preset-referencer
fajes til de avrige referencer. Til dette formal bruges
Sum eller Relativ. Det er ogsa muligt - ved at bruge
funktionen Ekstern/preset - at veelge, hvorvidt omskift-
ning mellem eksterne referencer og preset-referencer
er gnskveaerdigt.

Beskrivelse af valg:
Veelges Sum [0], summeres én af de indstillede preset-
referencer (parameter 215-218) som en procentdel af
den maksimalt mulige reference.
Veelges Relativ [1], leegges en af de justerede preset-
referencer (parameter 215-218) til den eksterne refe-
rence som en procentdel af den faktiske reference.
Desuden er det muligt at bruge parameter 308 til at
veelge, om signalerne pa klemmerne 54 og 60 skal
leegges til summen af de aktive referencer.
Hvis Ekstern/preset [2] veelges, er det muligt at skifte
mellem eksterne referencer og preset-referencer via
klemme 16, 17, 29, 32 eller 33 (parameter 300, 301,
305, 306 eller 307). Preset-referencer vil veere en pro-
centveerdi af referenceomradet.
Ekstern reference er summen af de analoge referen-
cer, pulser og busreferencer. Se evt. tegninger i af-
snittet Handtering af multi-referencer.

l NB!

'.: Hvis der veelges Sum eller Relativ, vil en
i af preset-referencerne altid veere aktiv.
Jnsker man, at preset-referencerne skal
veere uden indflydelse, skal de indstilles til

0 % (som i fabriksindstillingen).

Eksemplet viser, hvordan udgangsfrekvensen bereg-
nes ved brug af Preset-referencer sammen med Sum
og Relativ i parameter 214.

Parameter 205 Maksimum reference er sat til 50 Hz.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Par. 204 Foraggel- |Frekvens Par. 215 Par. 214 Reference Par. 214 Reference
Min. reference |se ved4,0V Preset ref. type = Sum [0] type = Relativ [1]
[Hz/V]
1) 0 5 20 Hz 15 % Udgangsfrekvens Udgangsfrekvens
00+20+7,5 =27,5 Hz 00+20+3 = 23,0 Hz
2) 10 4 16 Hz 15 % 10+16+6,0 = 32,0 Hz 10+16+2,4 = 28,4 Hz
3) 20 3 12 Hz 15 % 20+12+4,5 = 36,5 Hz 20+12+1,8 =33,8 Hz
4) 30 2 8 Hz 15 % 30+8+3,0=41,0Hz 30+8+1,2=39,2 Hz
5) 40 1 4 Hz 15 % 40+4+1,5=455Hz 40+4+0,6 = 44,6 Hz

Ref. [Hz]

Par. 205
Ref. mox. = 50

Eksempel 2

17524295.13

40 |

30

20+

10 Rei. signol [V]

Par. 308 Par. 310
Klemme 53 = OV Klemme 53 = 10V

215 Preset-reference 1 (PRESET REF. 1)
216 Preset-reference 2 (PRESET REF. 2)

217 Preset-reference 3 (PRESET REF. 3)
218 Preset-reference 4 (PRESET REF. 4)

Veerdi:

-100,00 % - # 0,00%

+100,00 % af referenceomradet/den eks-
terne reference

Funktion:

Fire forskellige preset-referencer kan programmeres i
parameter 215-218.

Preset-referencen angives som en procentvaerdi af
veerdien Refuwax eller som en af % af de gvrige ekster-
ne referencer, afheengigt af valget i parameter 214.
Hvis der er programmeret Refuin © 0, beregnes preset-
referensen som % péa grundlag af forskellen mellem
Refmax og Refmin, hvorefter vaerdien laegges til Refmin.

Beskrivelse af valg:
Indstil den eller de gnskede faste referencer, som der
skal kunne veelges mellem.

De faste referencer kan kun bruges, hvis Preset-ref. er
aktiveret pa klemmerne 16, 17, 29, 32 eller 33.

Der kan veelges mellem faste referencer ved aktivering
af klemme 16, 17, 29, 32 eller 33 - se tabel nedenfor.

Klemme 16/29/32
preset ref. Isb

Klemme 17/29/33
preset ref. msb

0 0 Preset ref. 1

1 Preset ref. 2
1 0 Preset ref. 3
1 1 Preset ref. 4

Se evt. tegninger i afsnittet Handtering af multi-referen-
cer.

219 Catch up/slow down veerdi

(CATCH UP/SLW DWN)
Veerdi:

0.00-100% af den aktuelle reference # 0.00%

Funktion:
Der er i denne parameter mulighed for at indtaste en
procentveerdi (relativ), som enten vil blive lagt til eller
trukket fra preset referencen.

Beskrivelse af valg:

Hvis der er valgt Catch up via en af klemmerne 16, 29
eller 32 (parameter 300, 305 og 306), vil procentveer-
dien (relativ) valgt i parameter 219 blive lagt til den
totale reference.

Er der valgt Slow down via en af klemmerne 17, 29
eller 33 (parameter 301, 305 og 307), vil procentveer-
dien (relativ) valgt i parameter 219 blive trukket fra den
totale reference.

221 Momentgraense for motorkarakteristik

(MOM. GRZENSE MOTOR)

Veerdi:

0,0 % - xxX.X % af TunN # 160 % af TuN

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion: 222 Momentgraense for generatorisk drift
Denne funktion er relevant for alle applikationskonfi-
gurationer - hastigheds-, proces- og momentstyring. Veerdi:
Her indstilles momentgreensen for motordriften. Mo- 0,0 % - XXX.X % of # 160 %
mentbegraenseren er aktiv i frekvensomradet op til den TMN Det maksimale moment af-

nominelle motorfrekvens (parameter 104).

| det oversynkrone interval, hvor frekvensen er hgjere
end den nominelle motorfrekvens, fungerer denne
funktion som strembegreenser.

Se figur nedenfor.

heenger af apparatet og den
valgte motorstarrelse.

Funktion:
Denne funktion er relevant for alle applikationskonfi-
gurationer - hastigheds-, proces- og momentstyring.
Moment Her indstilles momentgreensen for generatorisk mo-
A ordrift. Momentbegraenseren er aktiv i frekvensomra-
160% det op til den nominelle motorfrekvens (parameter
104).
| det oversynkrone interval, hvor frekvensen er hgjere
end den nominelle motorfrekvens, fungerer denne
funktion som strembegreenser.
Se fig. for parameter 221 samt for parameter 409 for
at fa flere oplysninger.

DANFOSS
1752405,

100%

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Modstandsbremse [1] i parameter
; » 400, @&ndres momentgraensen til 1,6 x det nominelle
f.nom. 2 x f.nom motormoment.

Motorstrem
A

DANFOSS
1767425510

160%
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223 Advarsel: Lav strom

(ADV. LAV STROM)

Veerdi:
0,0 - parameter 224 # 0,2 A

100%

Funktion:
Nar motorstrammen er under den i denne parameter
programmerede graense lLow, viser displayet STROM
LAV.
Signaludgangene kan programmeres til at give et sta-
; ; » tussignal via klemme 42 eller 45 samt via relaeudgang
f.nom. 2 x f.nom 01 eller 04 (parametrene 319, 321, 323 eller 326).

Beskrivelse af valg: Beskrivelse af valg:
Se desuden parameter 409 for at fa flere oplysninger. Motorstrammens nedre signalgraense l.ow skal pro-

For at beskytte motoren mod at n& pull-out moment er grammeres inden for frekvensomformerens normale
fabriksindstillingen 1,6 x det nominelle motormoment driftsomrade.

(beregnet veerdi).

Hvis der benyttes en synkron motor, skal moment-

greensen gges i forhold til fabriksindstillingen.

Hvis en indstilling i parameter 101-106 &endres, ven-

der parameter 221/222 ikke automatisk tilbage til fa-

briksindstillingen.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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M 3 Beskrivelse af valg:
§ Motorfrekvensens nedre signalgreense fLow skal pro-
Iim | J' e 1 | grammeres inden for frekvensomformerens normale
(PAR.22|)“"“E““— T %'"] """ i"' driftsomréde.
P _% ' ! Se tegning ved parameter 223
lhgy + ——+—-d—————|- %——'————'r—
(PAR.224) ! | % | !
1 | | 1
o .
i ~1= | OMRAZT <> |
! | 7 | ! 226 Advarsel: Hoj frekvens
P _% ' ! (ADV. HQJ FREK.)
lav 4+ — %__L__-',_ .
(PAR.223) ! I % [ ! Veerdi:
i : % : i . Parameter 225 - Parameter 202 # 132.0 Hz
: ! % ! E »'  Funktion:
fuin  fLav REF fhoy  fuax Nar motorfrekvensen er over den i denne parameter
(PAR.201) (PAR.225) (PAR.226) (PAR.202)

programmerede greense fuigH, viser displayet FRE-
KVENS HGJ.

Signaludgangene kan programmeres til at give et sta-
294 Signal: Hej stram tussignal via klemme 42 eller 45 samt via releeudgang

(STROM) 01 eller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326).

Veerdi: .
Parameter 223 - lvLT,max # lyLT MAX Heskuivglsolafval; :

' Motorfrekvensens gvre signalgreense fHigH skal pro-
Funktion:

grammeres inden for frekvensomformerens normale
driftsomrade.
Se tegning ved parameter 223.

Hvis motorstrammen kommer over den i denne para-
meter programmerede greense lnigH, viser displayet
STROM HAJ.

Signaludgangene kan programmeres til at give et sta-
tussignal via klemme 42 eller 45 samt via releeudgang
01 eller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326).

rry Advarsel: Lav feedback

(RETROAZ. BASSA)

Veerdi:
-100,000.000 - parameter 228. # -4000.000

Beskrivelse af valg:
Motorstremmens ovre signalgreense lnigH skal pro-
grammeres inden for frekvensomformerens normale

driftsomrade. Se tegning ved parameter 223. Funktion:
Hvis det tilsluttede feedbacksignal kommer under den

i denne parameter indstillede veerdi, kan signaludgan-
gene programmeres til at give et statussignal via klem-
me 42 eller 45 samt via relaeeudgang 01 eller 04

225 Advarsel: Lav frekvens t e a0 oo
arameterne , , eller )
(ADV. LAV FREK.) (P )
Vaerdi: — -
0.0 - parameter 226 # 0.0 Hz oLl CIELE
Indstil den gnskede veerdi.
Funktion:

Nar motorfrekvensen er under den i denne parameter
programmerede greense fLow, viser displayet FRE-

KVENS LAV. 228 Advarsel: Hgj feedback

Signaludgangene kan programmeres til at give et sta-
g . g. 9 prog . 9 (ADV. HQJ FB.)
tussignal via klemme 42 eller 45 samt via releeudgang

Oteller 04 (parameterne 319, 321, 323 eller 326). Veerdi:
parameter 227 - 100,000.000 # 4000.000
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
Hvis det tilsluttede feedbacksignal kommer over den i
denne parameter indstillede veerdi, kan signaludgan-
gene programmeres til at give et statussignal via klem-
me 42 eller 45 samt via releeudgang 01 eller 04
(parameterne 319, 321, 323 eller 326).

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi.

229 Frekvens-bypass, bandbredde

(BYPASS BANDBR.)

Veerdi:

0 (OFF) - 100%

Funktion:
Nogle systemer kreever, at man undgar visse ud-
gangsfrekvenser pa grund af resonansproblemer i an-
leegget.
| parameter 230-233 kan disse udgangsfrekvenser
programmeres til at overspringes (Frekvens-bypass) |
denne parameter (229) kan man definere en band-
bredde omkring hver af disse frekvens-bypass.
Frekvens-bypass funktionen er ikke aktiv, hvis par.
002 er sat til Lokal og par. 013 er sat til LCP styring/
Aben slojfe eller LCP + dig. styring/Aben slojfe. Bypass-
bandbredden indstilles som en procentdel af bypass-
frekvensen, som er valgt i parameter 230-233.

# 0 (OFF) %

Beskrivelse af valg:
Bypass-bandbredden angiver den maksimale variati-
on i bypass-frekvensen.
Eksempel: En bypass-frekvens pa 100 Hz og en by-
pass-bandbredde pa 1% er valgt. | dette tilfeelde kan
bypass-frekvensen variere mellem 99,5 Hz og 100,5
Hz, dvs. 1% af 100 Hz.

230 Bypass frekvens 1 (BYPASS FREKYV. 1)
231 Bypass frekvens 2 (BYPASS FREKYV. 2

232 Bypass frekvens 3 (BYPASS FREKV. 3
233 Bypass frekvens 4 (BYPASS FREKYV. 4)

Veerdi:
0.0 - parameter 200

# 0.0 Hz
Funktion:

Nogle systemer kraever, at man undgar visse ud-

gangsfrekvenser pa grund af resonansproblemer i an-

leegget.

Beskrivelse af valg:
Indtast de frekvenser, som skal undgas.
Se ogsa parameter 229.

234 Overvagning af motorfase

(MOTOR FASE MONIL.)

Veerdi:

# Tilladt (MULIGT) [0]
Ikke tilladt (IKKE MULIGT) (1]
Funktion:

| denne parameter er det muligt at indstille en over-
vagning af motorfaserne.

Beskrivelse af valg:
Hvis Tilladt er valgt, vil frekvensomformeren reagere,
hvis der mangler en motorfase. Dette vil medfgre en
alarm 30, 31 eller 32.
Hvis lkke tilladt er valgt, gives der ingen alarm, hvis
der mangler en motorfase. Imidlertid kan motoren blive
beskadiget/overophedet, hvis den kun karer pa to fa-
ser. Det anbefales derfor at holde overvagningsfunk-
tionen af motorfaserne TILLADT.
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® |[ndgange og udgange

Digitale indgange Klemme nr 16 17 18 19 27 29 32 33
parameter 300 301 302 303 304 305 306 307

Veerdi
Ingen funktion INGEN FUNKTION 0O O 0 0 0 0 0
Nulstil RESET 1 1 1 1 1
Frilgbsstop inverteret FRILOBSST INV 0 #
Nulstilling og frilgbsstop inverteret RESETFRILSTINV 1
Kvikstop inverteret KVIKSTOP INV 2
DCbremsning inverteret DCBREMS INV 3
Stop inverteret STOP INVERTERET 2 2 4 2 2 2
Start START 1 ¥
Pulsstart PULS START
Reversering REVERSERING 1 #
Start reverseret START REVERSERET
Kun start med uret il START MED URET TIL 3 3 3 3
Kun start mod uret til START MOD URET TIL 3 3 4 3
Jog JOG 4 4 5% 4 4
Presetreference til PRESET REFERENCE 5 5 5 5 5
Presetreference Isb PRESET REF LSB 5 7 6
Presetreference msb PRESET REFERENCE MSB 6 8 6
Fastfrys reference FASTFRYS REFERENCE 7 7 # 9 7 7
Fastfrys udgang FASTFRYS UDGANG 8 8 10 8 8
Hastighed op HASTIGHED OP 9 11 9
Hastighed ned HASTIGHED NED 9 12 9
Valg af Setup Isb SETUPVALG LSB 10 13 10
Valg af Setup msb SETUP VALG MSB 10 14 10
Valg af Setup msbhastighed op VAF SETUPMSBHASOP 11

Hr
Valg af Setup Isbhastighed ned VAF SETUPLSBHASTN 11

Hr

Catchup CATCHUP 11 15 12
Slowdown SLOW DOWN 11 16 12
Rampe 2 RAMPE 2 12 12 17 13 13
Netfejl inverteret NETFEJL INV 13 13 18 14 14
Pulsreference PULS REFERENCE 23 28!
Pulsfeedback PULSE FEEDBACK 24
Encoder feedback input A ENCOINFB A 25
Encoder feedback input B ENCOIN FB B 24
Sikkerhedsstop SIKKERHEDS STOP 24 5
Las for datagendringer PROGRAMMERINGSLAS 29 29 29 29 29

1 Hvis denne funktion vaelges for klemme 29 vil den samme funktion for klemme 17 ikke veere geeldende uanset om

den er valgt aktiv

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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300 Klemme 16, indgang

(KL. 16 DIG. INDG.)

Funktion:
| denne og de fglgende parametre kan der veelges
mellem de forskellige mulige funktioner i forbindelse
med indgangene pa klemme 16-33.
Funktionens indstillingsmuligheder fremgar af tabellen
pa side 111. Den maksimale frekvens for klemme 186,
17, 18 og 19 er 5 kHz. Den maksimale frekvens for
klemme 29, 32 og 33 er 65 kHz.

Beskrivelse af valg:
Ingen funktion veelges, hvis frekvensomformeren ik-
ke skal reagere pa signaler, der sendes til klemmen.

Nulstil nulstiller frekvensomformeren efter en alarm;
Det er imidlertid ikke alle alarmer, der kan nulstilles.

Frilobsstop inverteret bruges til at f& frekvensomfor-
meren til at slippe motoren, sa den lgber frit, indtil den
stopper. Logisk '0' medfarer frilab til stop og nulstilling.

Reset og frilobsstop inverteret bruges til aktivering
af frilobsstop samtidig med nulstilling. Logisk '0' med-
farer frilab til stop og nulstilling.

hurtigt stop inverteret bruges til at stoppe motoren i
overensstemmelse med kvikstop-nedrampningen
(indstillet i parameter 212). Logisk '0' medfarer et hur-
tigt stop.

DC-bremsning inverteret anvendes til at standse mo-
toren ved at pafare den en DC-speending i en given
tid. Se parameter 125-127.

Bemeerk, at denne funktion kun er aktiv, hvis vaerdien
i parameter 126-127 er forskellig fra 0. Logisk '0' med-
farer DC-bremsning.

Stop inverteret er aktiveret ved at afbryde spaendin-
gen til klemmen. Det betyder, at motoren ikke kan
kare, hvis klemmen ikke har nogen spaending. Stoppet
udfgres i henhold til den valgte rampning (parameter
207/208/209/210).

Ingen af de ovennaevnte stopkommando-
er (start ikke mulig) ma bruges som afbry-
der i forbindelse med reparationer. Afbryd
i stedet netforsyningen.

' NB!
'@ Det skal bemaerkes, at hvis frekvensom-

formeren er pd momentgraensen og mod-
tager en stopkommando, stopper den

kun, hvis klemme 42, 45, 01 eller 04 er til-
sluttet klemme 27. Datavalget pa klemme

42, 45, 01 eller 04 skal vaere Moment-
greense og stop [27].

Start veelges, hvis der gnskes en start/stop-komman-
do (driftskommando, gruppe 2). Logisk '1' = start, lo-
gisk '0' = stop.

Stop E 24Vd.c.
16
Start |
—18
19
Start+ —
Reversering
27
DANFOSS -
175ZA0B2.10

Pulsstart - hvis der pafares en puls i min. 3 ms, startes
motoren, medmindre der er afgivet en stopkommando
(driftskommando, gruppe 2). Motoren stopper, hvis
Stop inverteret aktiveres kortvarigt.

Reversering anvendes til at &endre motorakslens om-
lgbsretning. Logisk '0' vil ikke medfare reversering.
Logisk '1' vil medfgre reversering. Reverseringssigna-
let &endrer kun omlgbsretningen; det aktiverer ikke
startfunktionen.

Reversering kreever, at Begge retninger er valgt i pa-
rameter 200.

Er ikke aktiv, hvis Processtyring, lukket slajfe, Mo-
mentstyring, aben slejfe eller Momentstyring, hastig-
hedsfeedback er valgt.

Start reversering anvendes til start/stop (driftskom-

mando, gruppe 2) og til reversering med samme sig-
nal. Der ma ikke veere signal pa klemme 18 samtidig.
Fungerer som Puls startreversering, hvis impuls start
er valgt for klemme 18.

Er ikke aktiv, hvis Processtyring, lukket slgjfe er valgt.

Start med uret anvendes, hvis motorakslen kun skal
kunne rotere med uret ved start.
Bar ikke anvendes ved Processtyring, lukket slgjfe.

Start kun mod uret anvendes, hvis motorakslen skal
rotere mod uret ved start.
Bar ikke anvendes ved Processtyring, lukket slgjfe.

Jog anvendes til at tilsideseette udgangsfrekvensen til
den jog-frekvens, der er indstillet i parameter 213.
Rampetiden kan indstilles i parameter 211. Jog er ikke
aktiv, hvis der er afgivet en stopkommando (start ikke
mulig). Jog tilsidesaetter stop (driftskommando, grup-
pe 2).

Preset-reference til, benyttes til skift mellem fjernrefe-
rence og preset-reference. Det forudsaettes, at Eks-
tern/preset [2] er valgt i parameter 214. Logisk '0' =

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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eksterne referencer aktive. Logisk '1' = en af de fire
preset-referencer er aktiv i overensstemmelse med
nedenstaende tabel.

Preset-reference, Isb og Preset-reference, msb gi-
ver mulighed for valg af en af de fire preset-referencer
i overensstemmelse med tabellen nedenfor.

Preset-ref. Isb
0

Preset-ref. msb

Preset-ref. 1
Preset-ref. 2
Preset-ref. 3
Preset-ref. 4

- a 00

1
0
1

Fastfrys reference - fastfryser den aktuelle reference.
Den fastfrosne reference er nu udgangspunkt/betin-
gelse for at Hastighed op og Hastighed ned kan benyt-
tes.

Benyttes hastighed op/ned, folger hastighedseendrin-
gen altid rampe 2 (parameter 209/210) i intervallet O -
Ref max..

Fastfrys udgang - fastfryser den aktuelle udgangsfre-
kvens (i Hz). Den fastfrosne motorfrekvens er nu ud-
gangspunkt/betingelse for at Hastighed op og Hastig-
hed ned kan benyttes.
Hvis der benyttes hastighed op/ned, falger hastig-
hedseendringen altid rampe 2 (parameter 209/210) i
intervallet O - fuN.
' NB!

'l: Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan frekven-

i ksomformeren ikke standses via klemme
18 og 19, men kun via klemme 27 (skal
programmeres til Frilobsstop, inverteret [0]
eller Nulstilling og frileb stop, inverteret [1]).

Efter Fastfrys udgang, nulstilles PID-integratorerne.

Hastighed op og Hastighed ned veelges, hvis der gns-
kes digital styring af hastigheden op/ned (motor po-
tentiometer). Funktionen er kun aktiv, hvis der er valgt
Fastfrys reference eller Fastfrys udgang . Sa laenge der
er logisk '1' pa den klemme, der er valgt til hastigheds-
forggelse, vil referencen eller udgangsfrekvensen for-
ages. Falg rampe 2 (parameter 209) i intervallet O -
fmin.

Sa laenge der er logisk '1' pa den klemme, der er valgt
til hastighedsreduktion, vil referencen eller udgangs-

frekvensen reduceres. Fglg rampe 2 (parameter 210)
i reekkefalgen O - fmin.

Impulser (logisk '1' minimum hgj i 3 ms og en minimum
pausetid pa 3 ms) vil medfere en hastighedsaendring
pa 0,1% (reference) eller 0,1 Hz (udgangsfrekvens).

VLT® 5000-serien

Eksempel:

Klemme Fastfrys ref./

(16) 17) Fastfrys udgang
Ingen hast.-aendring 0 0
Hastighed ned 0 1 1
Hastighed op 1 0 1
Hastighed ned 1 1 1

Hastighedsreferencen, der er fastfrosset via betje-
ningspanelet, kan aendres, ogsa selvom frekvensom-
formeren er stoppet. Den fastfrosne reference huskes
i tilfeelde af afbrydelse af netforsyningen.

Valg af Opseetning, Isb og Valg af opsatning, msb
giver mulighed for at vaelge en af de fire opsaetninger;
Dette forudseetter dog, at parameter 004 er sat til Mul-
tisetup.

Valg af Opseetning, msb/Hastighed op og Valg af

Opseetning, Isb/Hastighed ned - samtidig med bru-
gen af Fastfrys reference eller Fastfrys udgang - mulig-
gor hastighedsaendringer opad eller nedad.

Valg af opsaetning foretages i overensstemmelse med
godkendelsestabellen nedenfor:

Valg af setup Fastfrys ref/

(32)msb  (33)Isb  Fastfrys udgang

Setup 1 0 0 0
Setup 2 0 1 0
Setup 3 1 0 0
Setup 4 1 1 0
Ingen hast.-aen- 0 0 1
dring

Hastighed ned 0 1 1
Hastighed op 1 0 1
Hastighed ned 1 1 1

Catch-up/Slow-down veelges, hvis man gnsker at gge
eller reducere referenceveerdien med en programmer-
bar %-veerdi, indstillet i parameter 219.

Slow-down Catch up
Ueendret hastighed 0 0
Reduceret med %-veerdi 1 0
Foraget med %-veerdi 0 1
Reduceret med %-veerdi 1 1

Rampe 2 valges, hvis der gnskes skift mellem rampe
1 (parameter 207-208) og rampe 2 (parameter
209-210). Logisk '0' medfgrer rampe 1, mens logisk '1'
medfarer rampe 2.

Netfejl inverteret vaelges, hvis parameter 407 Netfejl
og/eller parameter 408 Hurtig afladning skal aktivive-

res. Netfejl inverteret er aktiv i den logiske '0'-situation.
Se ogsa om ngdvendigt Netfejl/hurtig afladning pa si-
de 66.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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' NB!
'ﬁ Frekvensomformeren kan totalskades

ved gentaget brug af funktionen Hurtig af-

ladning pa den digitale indgang med net-
stroam sluttet til systemet.

Pulsreference vaelges, hvis en pulssekvens (frekvens)

af 0 Hz anvendes, svarende til Refmin, parameter 204.

Frekvensen indstilles i parameter 327 svarende til

Refumax.

Pulsfeedback veelges, hvis der er valgt en pulsse-
kvens (frekvens) som feedbacksignal.

Veelg Koderfeedback, indgang A, hvis der anvendes
f encoderfeedback efter valg af Hastighedsstyring, luk-
ket slgjfe eller Momentstyring, hastighedsfeedback i
parameter 100. Indstil Puls/omdr./min. i parameter
329.

Veelg Encoderfeedback, indgang B, hvis encoder-
feedback skal anvendes med en 90° puls til registre-
ring af rotationsretningen.

Sikkerhedsstop har samme funktion som Frilebsstop
inverteret, men ved Sikkerhedsstop vil alarmmeddel-
sen "ekstern fejl" blive vist i displayet, nar den valgte
klemme er logisk "0". Alarmmeddelelsen er ogsa aktiv
via de digitale udgange 42/45 samt releeudgangene
01/04, hvis de er programmeret til Sikkerhedsafbry-
der. Alarmen kan nulstilles ved hjaelp af en digital
indgang eller [OFF/STOP]-tasten.

Datalas veelges, hvis der ikke skal foretages datazen-
dringer i parametrene via styreenheden; Det er dog
stadig muligt at foretage datasendringer via bussen.

301 Klemme 17 indgang

(KL 17 DIG INDG)

Veerdi:
Se parameter 300

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem de
forskellige funktionsmuligheder pa klemme 17
Funktionerne fremgar af tabellen i starten af afsnittet
Parametre indgange og udgange Maksimal frekvens
for klemme 17 er 5 kHz

Beskrivelse af valg:
Se parameter 300

302 Klemme 18 Start indgang

(KL 18 DIG INDG)

Veerdi:
Se parameter 300

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem de
forskellige funktionsmuligheder pa klemme 18 De ak-
tiverede funktioner fremgar af tabellen i starten af af-
shittet Parametre indgange og udgange
Maksimal frekvens for klemme 18 er 5 kHz

Beskrivelse af valg:
Se parameter 300

303 Klemme 19 indgang
(KL 19 DIG INDG)

Veerdi:
Se parameter 300

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem de
forskellige funktionsmuligheder pa klemme 19 Funk-
tionerne fremgar af tabellen i starten af afsnittet Para-
metre indgange og udgange
Maksimal frekvens for klemme 19 er 5 kHz
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Beskrivelse af valg:
Se parameter 300

304 Klemme 27 indgang
(KL 27 DIG INDG)

Veerdi:
Se parameter 300

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem de
forskellige funktionsmuligheder pa klemme 27
Funktionerne fremgar af tabellen i starten af afsnittet
Parametre indgange og udgange
Maksimal frekvens for klemme 27 er 5 kHz

Beskrivelse af valg:
Se parameter 300

305 Klemme 29 indgang

(KL 29 DIG INDG)

Veerdi:

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Se parameter 300

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem de
forskellige funktionsmuligheder pa klemme 29 Funk-
tionerne fremgar af tabellen i starten af afsnittet Para-
metre indgange og udgange
Maksimal frekvens for klemme 29 er 65 kHz

Beskrivelse af valg:
Se parameter 300

306 Klemme 32 indgang

(KL 32 DIG INDG)

Veerdi:
Se parameter 300

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem de
forskellige funktionsmuligheder pa klemme 32 Funk-
tionerne fremgar af tabellen i starten af afsnittet Para-
metre indgange og udgange

Maksimal frekvens for klemme 32 er 65 kHz

Beskrivelse af valg:
Se parameter 300

307 Klemme 33 indgang

(KL 33 DIG INDG)

Veerdi:
Se parameter 300

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem de
forskellige funktionsmuligheder pa klemme 33 Funk-
tionerne fremgar af tabellen i starten af afsnittet Para-
metre indgange og udgange
Maksimal frekvens for klemme 33 er 65 kHz

Beskrivelse af valg:
Se parameter 300

Analoge indgange klemme nr. 53(spaending)  54(speending) 60(stram)
parameter 308 311 314

Veerdi:

Ingen drift (INGEN FUNKTION) [0] [0] # [0]

Reference (REFERENCE) [1] * (1] [1] *

Feedbacksignal (FB SIGNAL) [2] [2]

Momentgraense (MOM. GRANSE) [3] [2] [3]

Termistor (TERMISTOR) [4] [3]

Relativ reference (RELATIV REF.) [4] [4]

Maks. momentfrekvens (MAX. MOMENT FREKV.) [5]

308 Klemme 53, analog indgangsspanding

(Al [V ] 53 FUNKT.)

Funktion:
Denne parameter muligger valg af ensket option pa
klemme 53.
Skalering af indgangssignalet udfgres i parametrene
309 og 310.

Beskrivelse af valg:
Ingen funktion. Veelges, hvis frekvensomformeren ikke
skal reagere pa signaler tilsluttet klemmen.
Reference. Veelges for at muliggere referencesendrin-
ger ved hjeelp af et analogt referencesignal.
Hvis der er tilsluttet andre indgange, laegges disse
sammen, idet der tages hgjde for deres fortegn.
Feedback-signal. veelges, hvis der anvendes styring
med lukket slgjfe via et analogt signal.

Momentgreense. Bruges, hvis momentgreenseveerdi-
en i parameter 221 skal eendres via et analogt signal.
Termistor. veelges, hvis man gnsker, at en evt. ind-
bygget termistor (ifelge DIN44080/81) skal kunne
stoppe frekvensomformeren, hvis motoren bliver for
varm. Udkoblingsveerdien er > 3 kQ. Termistoren til-
sluttes klemme 50 og den aktuelt valgte indgang (53
eller 54).
| NB!

": Hvis motorens temperatur udnyttes gen-

q nem en termistor via frekvensomforme-
ren, skal folgende bemeerkes:
| tilfeelde af kortslutning mellem motorvin-
ding og termistor, overholdes PELYV ikke.
Hvis PELV skal overholdes, kreeves det,
at termistoren anvendes eksternt.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Hvis en motor i stedet er udstyret med en termokon-
takt, kan denne ogsa tilsluttes indgangen. Hvis moto-
rer karer parallelt, kan termistorer/termokontakter
forbindes i serie (samlet modstand < 3 kQ) . Parameter
128 skal programmeres til Termistor-advarsel [1]

eller Termistor-trip [2].

Relativ reference relativ reference veelges, hvis der
kraeves relativ justering af referencesummen.
Funktionen er kun aktiv, hvis Relativ er valgt (parame-
ter 214). Den relative reference pa klemme 54/60 er
en % af det fulde interval for den aktuelle klemme.
Denne lzegges til summen af de gvrige referencer.
Hvis der er valgt flere relative referencer (preset-refe-
rence 215-218, 311 og 314), leegges disse forst sam-
men, hvorefter denne sum laegges til summen af de
aktive referencer.

Maks. momentfrekvens. Denne benyttes kun i Mo-
mentstyring, aben slgjfe (parameter 100) til begreens-
ning af udgangsfrekvensen. Veelges, hvis den maksi-
male udgangsfrekvens skal styres med et analogt
indgangssignal. Frekvensomrader spaender fra Ud-
gangsfrekvens, lav greense (parameter 201) til Ud-
gangsfrekvens hgj greense (parameter 202).

NB!

Hvis Reference eller Feedback-signal er
valgt pa flere end en enkelt klemme, leeg-
ges disse signaler sammen, idet der tages
hgjde for fortegn.

309 Klemme 53, min. skalering

Veerdi:

0,0 - 10,0 Volt # 0,0 Volt
Funktion:

| denne parameter indstilles den signalveerdi, der sva-
rer til den maksimale veerdi, som indstilles i parameter
204.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede speendingsvaerdi.
Se afsnit Handltering af multi-referencer.

310 Klemme 53 maks. skalering

(KL 53 MAKS. SKAL.)

Veerdi:
0,0- 10,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi, der sva-
rer til den maksimale veerdi, som indstilles i parameter
205.

# 10,0 Volt

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede spaendingsveaerdi.
Se afsnit Handltering af multi-referencer .

311 Klemme 54, analog indgang spaending

(KL. 54 ANA. SPZEND)

Veerdi: 2
Se beskrivelse til parameter )
308. # H Ingen funktion E
Funktion: g
Det er i denne parameter muligt at vaelge mellem de ne_

forskellige funktionsmuligheder for indgangen klemme
54.

Skalering af indgangssignal foretages i parameter 312
og 313.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse til parameter 308.

312 Klemme 54, min. skalering

(KL. 54 MIN. SKAL.)

Veaerdi:
0,0- 10,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi, der sva-
rer til den mindsteveerdi, som indstilles i parameter
204.

# 0,0 Volt

Beskrivelse af valg:
Indstil den enskede spaendingsveaerdi.
Se afsnit Handtering af multi-referencer.
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313 Klemme 54 maks. skalering Funktion:
(KL. 54 MAKS. SKAL.) Denne parameter indstiller vaerdien af det reference-
Vaerdi: signal, der skal svare til den maksimale referenceveer-
0,0 - 10,0 Volt % 10.0 Volt di, der indstilles i parameter 205.
Funktion:

| denne parameter indstilles den signalveerdi, der sva-
rer til den maksimale veerdi, som indstilles i parameter
205.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede speendingsvaerdi.
Se afsnit Handtering af multi-referencer.

314 Klemme 60, analog indgang strom
(KL. 60 ANA. STRGM)

Veerdi:

Se beskrivelse til parameter 308.

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge mellem de
forskellige funktionsmuligheder for indgangen klemme
0.
Skalering af indgangssignal foretages i parameter 315
og 316.

D

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse til parameter 308.

315 Klemme 60, min. skalering

Veerdi:

0,0 -20,0 mA # 4 mA
Funktion:

Denne parameter bestemmer veerdien af det referen-
cesignal, der skal svare til den mindste referenceveer-
di, der indstilles i parameter 204.

Hvis Timeout-funktionen i parameter 317 anvendes,
skal veerdien indstilles til >2 mA.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede stramveerdi.
Se ogsa afsnittet hdndtering af enkelte referencer

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede strgmveerdi.
Se afsnit Handtering af multi-referencer.

317 Time out

Veerdi:
0 - 99 sek.

Funktion:
Hvis signalveerdien af referencesignalet tilsluttet ind-
gangen klemme 60 kommer under 50 % af den veerdi
der er indstillet i parameter 315 i en periode der er
leengere end tiden indstillet i parameter 317, aktiveres
den funktion der er valgt i parameter 318.

# 10 sek.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

318 Funktion efter time out

(TIME OUT FUNKT.)

Veerdi:

# Off (OFF) [0]
Frys udgangsfrekvens (FRYS UDG.FREKV.) [1]
Stop (STOP) [2]
Jog (JOG.) [3]
Max. hastighed (MAX.HASTIGHED) [4]
Stop og trip (STOP & TRIP) [5]

Funktion:

Det er her muligt at veelge, hvilken funktion der skal
aktiveres, hvis indgangssignalet pa klemme 60 falder
under 2mA, safremt parameter 315 er stillet hgjere end
2mA, og den indstillede tid for time out (parameter 317)
er overskredet.

Hvis flere time-outs forekommer pa samme tid, tildeler
frekvensomformeren time-out funktionen falgende pri-
oritet:

. 1. Parameter 318 Funktion efter time-out
316 Klemme 60 maks. skalering
(KL. 60 MAKS. SKAL) 2. Parameter 346 Funktion efter encoder-tab
Veerdi: 3. Parameter 514 Bustidsintervalfunktion.
0,0 -20,0 mA # 20,0 mA
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:

- fryses pa den aktuelle veerdi,
- overstyres til stop,

- overstyres til jog frekvens,

- overstyres til max. frekvens,

- overstyres til stop med efterfglgende trip.

o
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# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Udgange klemme nr. 42 45 01(re- 04 (relee)
lee)
parameter 319 321 323 326
Veerdi:
Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0] [0] [0] [0]
Styring klar (STYRING KLAR) [1] [1] [1] [1]
Klarsignal (KLARSIGNAL) [2] [2] [2] [2]
Klar - fijernbetjent (KLAR-FJERNBETJ.) [3] [3] [3] [3] &
Frigivet, ingen advarsel (FRIGIVET, INGEN ADV.) [4] [4] [4] [4]
Karer (KGRER) [5] [5] [5] [5]
Kgrer, ingen advarsel (KORER, INGEN ADV.) [6] [6] [6] [6]
Karer i omradet, ingen advarsel (KGR. | OMR, ING. ADV.) [7] [7] [7] [7]
Kgrer med ref.veerdi, ingen adv. (KOR. PA REF, ING. ADV.) [8] [8] [8] [8]
Fejl (ALARM) [9] [9] [9] [9]
Fejl eller advarsel (ALARM ELLER ADV.) [10] [10] [10] [10]
Momentgraense (MOM. GRANSE) [11] [11] [11] [11]
Ude af stramomradet (UDE AF STROMOMR.) [12] [12] [12] [12]
Over | lav (OVER | LAV) [13] [13] [13] [13]
Under | hgj (UNDER | HQJ) [14] [14] [14] [14]
Ude af frekvensomrade (UDE AF FREKV.OMRADET) [15] [15] [15] [15]
Over f lav (OVER F LAV) [16] [16] [16] [16]
Under f hgj (UNDER F HQJ) [17] [17] [17] [17]
Ude af feedbackomradet (UDE AF FB. OMRADET) [18] [18] [18] [18]
Over feedback lav (OVER FB. LAV) [19] [19] [19] [19]
Under feedback hgj (UNDER FB. HQJ) [20] [20] [20] [20]
Termisk advarsel (TERMISK ADV.) [21] [21] [21] [21]
Klar - ingen termisk advarsel (KLAR, ING.TERM.ADV.) [22] [22] [22] ® [22]
Klar - fiernbetjening - ingen term. adv.  (KL,FJB,ING TERM ADV.) [23] [23] [23] [23]
Klar - netspaending inden for omradet (KL, NETSP. | OMR.) [24] [24] [24] [24]
Reversering (REVERSERING) [25] [25] [25] [25]
Bus ok (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Mom.-graense & stop (MOMENTGRANSE OG STOP) [27] [27] [27] [27]
Bremse, ingen adv. (BREMSE, ING. ADV) [28] [28] [28] [28]
Bremse Klar, 0 fejl (BREMSE KLAR, ING FJL) [29] [29] [29] [29]
Bremsefejl BREMSEFEJL [IGBT] [30] [30] [30] [30]
Rele 123 (RELA 123) [31] [31] [31] [31]
Mekanisk bremsekontrol (MEK. BREMSE KONTR.) [32] [32] [32] [32]
Kontrolord bit 11/12 (KONTROLORD 11/12) [33] [33]
Udvidet mekanisk bremsestyring (UDV. MEK. BREMSE) [34] [34] [34] [34]
Sikkerhedsstop (SIKKERHEDS STOP) [35] [35] [35] [35]

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Udgange klemme nr. 42 45 O1(relee) 04 (relee)
parameter 319 321 323 326

Veerdi:

0-100 Hz = 0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) [36] [36]

0-100 Hz = 4-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) [37] [37]

0-100 Hz = 0-32000 p (0-100 Hz = 0-32000P) [38] [38]

0 - fmax = 0-20 mA (0-FMAX = 0-20 mA) [39] [39]

0 - fmax = 4-20 mA (0-FMAX = 4-20 mA) [40] [40]

0 - fmax = 0-32000 p (0-FMAX = 0-32000P) [41] [41]

Refmin - Refwax = 0-20 mA (REF MIN-MAX. = 0-20 mA) [42] [42]

Refmin - Refwax = 4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [43] [43]

Refuin - Ref max. = 0-32000 p (REF MIN-MAX = 0-32000P) [44] [44]

FBmIN-FBmax = 0-20 mA (FB MIN-MAX. = 0-20 mA) [45] [45]

FBmIN - FBmax = 4-20 mA (FB MIN-MAX = 4-20 mA) [46] [46]

FBwmiN - FB max = 0 - 32000 p (FB MIN-MAX = 0-32000P) [47] [47]

0 - Imax = 0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) [48] (48]

0 - Imax > 4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [49] [49]

0 - I max > 0-32000 p (0-IMAX = 0-32000P) [50] [50]

0-Tum=0-20mA (O-TLIM = 0-20 mA) [51] [51]

0-Tum => 4-20 mA (O-TLIM = 4-20 mA) [52] [52]

0 - Tum = 0-32000 p (O-TLIM = 0-32000P) [53] [53]

0 - Tnom = 0-20 mA (0-TNOM = 0-20 mA) [54] [54]

0 - Tnom = 4-20 mA (0-TNOM = 4-20 mA) [55] [55]

0 - Tnom = 0-32000 p (0-MNOM = 0-32000P) [56] [56]

0 - Pnom = 0-20 mA (0-PNOM = 0-20 mA) [57] [57] >

0 - Pnom = 4-20 mA (0-PNOM = 4-20 mA) [58] [58] c

0 - Pnom = 0-32000 p (0-PNOM = 0-32000P) [59] [59] )

0 - SynkO/MIN = 0-20 mA (0-SynkO/MIN = 0-20 mA) [60] [60] E
©

0-SynkO/MIN = 4-20 mA (0 - SYNKO/MIN = 4-20 mA) [61] [61] S

0 - SynkO/MIN = 0-32000 p (0-0-SynkO/MIN = 0-32000 p)  [62] [62] o

0 - O/MIN ved FMAX = 0-20 mA (0 - O/MIN FMAX = 0-20 mA)  [63] [63]

0 - O/MIN ved FMAX = 4-20 mA (0 - O/MIN FMAX = 4-20 mA)  [64] [64]

0 - O/MIN ved FMAX = 0-32000 p (0 - O/MIN ved FMAX = 0-32000 [65] [65]

p)

319 Klemme 42, udgang

(KL. 42 UDGANG)

Funktion:
Denne udgang kan fungere bade som digital og analog
udgang. Hvis den bruges som digital udgang (data-
veerdi [0]-[65]), sendes der et 24 V DC-signal; Hvis
anvendt som analog udgang afgives enten et 0-20 mA
signal, et 4-20 mA signal eller som impulsudgang.

Beskrivelse af valg:
Styring klar, frekvensomformeren er klar til brug; Sty-
rekortet modtager forsyningsspeending.

Klarsignal, der er forsyningsspaending péa frekvensom-
formerens styrekort, og frekvensomformeren er klar til
drift.

Kilar, fiernbetjening, der er forsyningssignal pa fre-
kvensomformerens styrekort, og parameter 002 er
indstillet til fiernbetjent.

Frigivet, ingen advarsel, Frekvensomformeren er klar til
brug; der er ikke afgivet start- eller stopkommando
(start/deaktiver). Ingen advarsel.

Karer er aktiv, nar der findes en startkommando, eller
udgangsfrekvensen er over 0,1Hz. Ogsa aktiv under
nedrampning.

Korer, ingen advarsel, udgangsfrekvensen er hgjere
end den i parameter 123 indstillede frekvens. Der er
givet en startkommando. Ingen advarsel.

Karer i omradet, ingen advarsel, karer indenfor de pro-
grammerede strgm/frekvensomrader i parameter
223-226.

Korer pa reference, ingen advarsel, hastighed iht. refe-
rencen. Ingen advarsel.

Fejl, udgangen aktiveres af en alarm.

Fejl eller advarsel, udgangen er aktiveret af en alarm
eller advarsel.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Momentgreense, momentgreensen i parameter 221 er
overskredet.

Ude af stramomradet, motorstrammen er uden for det
programmerede omrade i parameter 223 og 224.

Over I lav, motorstrgammen er hgjere end indstillet veer-
di i parameter 223.

Under | hgj, motorstremmen er lavere end indstillet
veerdi i parameter 224.

Ude af frekvensomrédet, udgangsfrekvensen er uden
for det programmerede frekvensomrade i parameter
225 og 226.

Over f lav, udgangsfrekvensen er hgjere end indstillet
veerdi i parameter 225.

Under f hgj, udgangsfrekvensen er lavere end indstillet
veerdi i parameter 226.

Ude af feedbackomréadet, feedbacksignalet er udenfor
det programmerede omrade i parameter 227 og 228

Over feedback lav, feedbacksignalet er hgjere end ind-
stillet veerdi i parameter 227

Under feedback hgj, feedbacksignalet er lavere end
indstillet veerdi i parameter 228.

Termisk advarsel, over temperaturgraensen i enten mo-
tor, frekvensomformer, bremsemodstanden eller ter-
mistoren.

Klar - ingen termisk advarsel, frekvensomformeren er
klar til brug, der er forsyningsspaending pa styrekortet
og ingen styresignaler pa indgangene. Ingen overtem-
peratur.

Klar - fiernbetjening - ingen termisk advarsel, frekvens-
omformeren er klar til brug og indstillet til fiernbetjent,
der er forsyningsspeending pa styrekortet. Ingen over-
temperatur.

Klar - netspaending inden for omradet, frekvensomfor-
meren er klar til brug, der er forsyningsspaending pa
styrekortet og ingen styresignaler pa indgangene. Net-
spaendingen er indenfor spaendingsgraenserne (se ka-
pitel 8).

Reversering. Logisk '1' = relae aktiveret, 24 V DC pa
udgangen, nar motorens omdrejningsretning er med
urets retning. Logisk "0' = releeet ikke aktiveret, intet
signal pa udgangen, nar motorens omdrejningsretning
er mod uret.

Bus-ok, aktiv kommunikation via (ingen timeout) via
den serielle kommunikationsport.

Momentgreense og stop, bruges i forbindelse med fri-
lebsstop (klemme 27), hvor det er muligt at give et
stop, selvom frekvensomformeren har ndet moment-

graensen. Signalet er inverteret, dvs. logisk '0' nar
frekvensomformeren har faet et stopsignal og har naet
momentgraensen.

Bremse, ingen advarsel, bremsen er aktiv, og der er
ingen advarsler.

Bremse Klar, ingen fejl, bremsen er klar til drift, og der
er ingen fejl.

Bremsefejl, udgangen er logisk '1', nar bremse-
IGBT'en er kortsluttet. Funktionen bruges til beskyttel-
se af frekvensomformeren i tilfeelde af fejl pa bremse-
moduler. For at undgéa en evt. brand i bremsemod-
standen kan udgangen/releeet bruges til at koble
forsyningsspeendingen fra frekvensomformeren.

Relee 123, hvis Fieldbus-profilen [0] er valgt i parame-
ter 512, er relaeet aktiveret. Hvis enten OFF1, OFF2
eller OFF3 (bit i styreordet) er logisk '1".

Mekanisk bremsekontrol ger det muligt at kontrollere
en ekstern mekanisk bremse. Se beskrivelsen i afsnit-
tet Kontrol af mekanisk bremse.

Styreord bit 11/12, relee styres via bit 11/12 i serielt
styreord. Bit 11 relaterer til relee 01 og bit 12 til relee
04. Hvis parameter 514 Bus tidsintervalfunktion er ak-
tiv, vil relee 01 og 04 blive spaendingslos.

Se afsnit om seriel kommunikation i Design Guiden.

Uavidet mekanisk bremsekontrol ger det muligt at kon-
trollere en ekstern mekanisk bremse. Se beskrivelsen
i afsnittet Kontrol af mekanisk bremse.

Sikkerhedsstop Udgangen er aktiv, nar Sikkerheds-
stop er valgt pa en indgang, og indgangen er et logisk
"1,

0-100 Hz = 0-20 mA og

0-100 Hz = 4-20 mA og

0-100 Hz = 0-32000 p, et pulsudgangssignal, der er
proportionalt med udgangsfrekvensen i intervallet
0-100 Hz.

0-fuax = 0-20 mA og

O-fuax = 4-20 mA og

0-fuax = 0-32000 p, et udgangssignal, der er propor-
tionalt med udgangsfrekvensen i intervallet 0-fuax (pa-
rameter 202).

Refvin - Refwax = 0-20 mA og

Refvin - Refuax = 4-20 mA og

Refuiv - Refuax = 0-32000 p, et udgangssignal, der er
proportionalt med referenceveerdien i intervallet
Refuin - Refuax (parametrene 204/205) opnas.

Bmin-FBmax = 0-20 mA og
FBumin-FBmax = 4-20 mA og

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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FBuin-FBmax = 0-32000 p, der fas et udgangssignal,
som er proportionalt med tilbagefaringsveerdien i in-
tervallet FBmin-FBmax (parameter 414/415) opnés.

0 - hit.max = 0-20 mA eller

0 - t,max = 4-20 mA og

0 - lv.t,max = 0-32000 p, et udgangssignal, som er pro-
portionalt med udgangsstremmen i intervallet O -
IvLt,max. lvit max afhaenger af indstillingerne i parame-
ter 101 og 103 og kan ses ud fra de Tekniske data
(lvLt,max (60 s).

0 - Mum = 0-20 mA og

0 - Mum = 4-20 mA og

0 - Mum = 0-32000 p, et udgangssignal, der er pro-
portionalt med udgangsmomentet i intervallet O -T Lim
(parameter 221) opnéas. 20 mA svarer til den veerdi, der
er indstillet i parameter 221.

0 - Mnom = 0-20 mA og

0 - Mnom = 4-20 mA og

0 - Mnom = 0-32000p, et udgangssignal, der er pro-
portionalt med motorens udgangsmoment. 20 mA sva-
rer til motorens nominelle momentvaerdi.

0 - Pnom = 0-20 mA og

0 - Pnom = 4-20 mA og

0 - Pnom = 0-32000 p, O - Pnom = 0-32000 p, fés et
udgangssignal, der er proportionalt med den nominel-
le motorudgang. 20 mA svarer til den veerdi, der er
indstillet i parameter 102.

0 - SyncO/MIN = 0-20 mA og

0 - SyncO/MIN = 4-20 mA og

0 - SyncO/MIN = 0-32000 p, der opnas et udgangs-
signal, som er proportionalt med motorens synkrone
omdrejningstal

0 - O/MIN ved Fumax = 0-20 mA og

0 - O/MIN ved Fuax = 4-20 mA og

0 - O/MIN ved Fumax = 0-32000 p, der opnas et ud-
gangssignal, som er proportionalt med motorens no-
minelle omdrejningstal ved Fumax (parameter 202).

320 Klemme 42 udgang, pulsskalering
Veerdi:
1 - 32000 Hz

Funktion:
| denne parameter kan pulsudgangssignalet skaleres.

# 5000 Hz

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi.

f
Hz
32,000

1757A042.10

PAR. 320/
322

0 fMAX
RefMIN Ref MAX
FBMIN FBMAX
0 IMAX

0 LM

0 TMAX
0 KWMAX

321 Klemme 45 udgang

(KL. 45 UDGANG)

Veerdi:
Se beskrivelse til parameter 319. *

Funktion:
Denne udgang kan fungere bade som digital og analog
udgang. Anvendt som digital udgang (dataveerdi [O] -
[35] gives et 24 V (max. 40 mA) signal, pa de analoge
udgange (dataveerdi [36] - [59]) kan veelges mellem
0-20 mA, 4-20 mA eller en skalerbar pulsudgang.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse til parameter 319.

322 Klemme 45 udgang, pulsskalering

(KL. 45 PULSSKALER)

Veerdi:
1 - 32000 Hz

Funktion:
I denne parameter kan pulsudgangs-signalet skaleres.

# 5000

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi.

323 Rela 01, udgang

(REL/E 01 UDGANG)

Veerdi:
Se beskrivelse til parameter 319.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
Denne udgang aktiverer en releekontakt. Relseudgang
01 kan anvendes til at angive status og advarsler. Re-
leeet aktiveres nar betingelserne for de relevante da-
tavaerdier er opfyldt.
Aktivering/deaktivering kan forsinkes i parameter
324/325.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse til parameter 319.
Forbindelser, se nedenstdende tegning.

Rele 01 192

DANFOSS —
175ZA015.11

324 Relae 01, TIL-forsinkelse

(RELZE 01 TIL-FORS)

Veerdi:

0.00 - 600.00

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at forsinke indkobling-
stidspunktet, for relee 01 (klemme 01-02).

# 0.00 sek.

Beskrivelse af valg:
Indtast den gnskede veerdi (kan indstilles med spring
pa 0,02 sek.).

325 Relae 01, FRA -forsinkelse

(RELA 01 FRA-FORS)

Veerdi:
0.00 - 600.00

# 0.00 sek.
Funktion:

Det er i denne parameter muligt at forsinke udkobling-

stidspunktet, for relee 01 (klemme 01-03).

Beskrivelse af valg:
Indtast den gnskede veerdi (kan indstilles med spring
pa 0,02 sek.).

326 Relze 04, udgang
(REL/AE 04 UDGANG)

Veerdi:

Se beskrivelse til parameter 319.

Funktion:
Denne udgang aktiverer en relaekontakt.
Relaeudgang 04 kan anvendes til at angive status og
advarsler. Releeet aktiveres nar betingelserne for de
relevante dataveerdier er opfyldt.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse til parameter 319.
Forbindelser, se nedenstdende tegning.

Rele 02 ros
Ay

04
175ZA018.12
327 Pulsreference, max. frekvens
(PULSREF. MAX. FR.)

Veerdi:
100 - 65000 Hz ved kl.29
100 - 5000 Hz ved kI.33

Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi, der sva-
rer til den maksimale referenceveerdi, der er indstillet i
parameter 205. Indstilling af denne parameter pavirker
en intern filterkonstant, f.eks. ved 100 Hz = 5 sek., ved
1 kHz = 0,5 sek. og ved 10 kHz = 50 msek. For at
undga at filterkonstanten bliver for lang ved lave pul-
soplgsninger, kan referencen (parameter 205) og den-
ne parameter ganges med den samme faktor og pa
denne made bruge det laveste referenceomrade.

# 5000 Hz

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede pulsreference.

328 Puls-feedback, max. frekvens

(PULS FB MAX. FR.)

Veerdi:
100 - 65000 Hz ved kl.33
Funktion:
Her indstilles den feedbackveerdi, som skal svare til
den maksimale feedbackvaerdi.

# 25000 Hz

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede feedbackveerdi.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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329 Encoder feedback puls/omdr.

(PULS ENCODER)

Veerdi:

128 puls/omdr. (128) [128]
256 puls/omdr. (256) [256]
512 puls/omdr. (512) [512]
# 1024 puls/omdr. (1024) [1024]
2048 puls/omdr. (2048) [2048]
4096 puls/omdr. (4096) [4096]

Veerdien kan ogsa indstilles trinlest mellem 1 - 4096
puls/omdr.

Funktion:
Her indstilles encoder pulser pr. omdrejning svaren-de
til motorens omdrejningstal.
Denne parameter er kun tilgaengelig i Hastighedssty-
ring, lukket slojfe og omentstyring, hastighedsfeedback
(parameter 100).

Beskrivelse af valg:
Aflees den korrekte veerdi pa encoderen.
Veaer opmaerksom pa begreensningen i hastigheden
(rpm) for et givet antal puls/omdr., se nedenstaende
tegning:

Encoder
[Puls/rev.]
A

175ZA085.14

DANFOSS

3900

1200+ frnas =65kHZ

fnox=20kHz

420+

Max.[RPi]
Encoderen der benyttes skal veere af typen Open Col-
lector PNP 0/24 V DC (max. 20 kHz) eller en Push Pull
kobling 0/24 V DC (max. 65 kHz).

1000 9286

330 Fastfrys reference/udgangsfunktion

(FASTFRYS REF/UDG)

Veerdi:

Fastfrys udgang (FASTFRYS UDGANG) [2]

Funktion:
| denne parameter er det muligt at fastfryse enten re-
ference eller udgang.

Beskrivelse af valg:
Fastfrys reference [1] fastfryser den aktuelle reference.
Den fastfrosne reference er nu grundlaget for Hastig-
hed op og Hastighed ned.
Fastfrys udgang [2] fastfryser den aktuelle motorfre-
kvens (Hz). Den fastfrosne frekvens udger nu grund-
laget for Hastighed op og Hastighed ned.

' NB!

": Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan frekven-

i ksomformeren ikke standses via klemme
18 og 19, men kun via klemme 27 (skal
programmeres til Frileb stop, inverteret [0]
eller Reset og frilab stop, inverteret [1]).

Efter Fastfrys udgang resettes PID-integratorerne

345 Encoder-tab time-out

(ENC LOSS TIMEOUT)

Veerdi:
0 - 60 sek.

Funktion:
Hvis encoder-signalet afbrydes fra klemme 32 eller 33,
vil den funktion, der er valgt i parameter 346, blive ak-
tiveret.
Hvis encoder-feedbacksignalet er anderledes end ud-
gangsfrekvensen +/- x nominelt motorslip, vil encoder-
tabsfunktionen blive aktiveret.
Encoder-tab time-out sker, selv om encoderen funge-
rer korrekt. Kontroller motorparametergruppen i grup-
pe 100, hvis der ikke kan findes fejl i encoderen.
Encoder-tab funktionen aktiveres kun i Hastigheds-
kontrol, lukket slgjfe [1]1 og Momentkontrol, hastigheds-
feedback [5], se parameter 100 Konfiguration.

# 1 sek.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

346 Encoder-tabsfunktion

(ENC. LOSS FUNC)

# Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0] Veerdi:
Fastfrys reference (FASTFRYS REFEREN- # Off (OFF) [0]
CE) (1]

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Fastfrys udgangsfrekvens I [mA] &

(FASTFRYS UDG. FREKV.) [1]

Jog (JOG) [3] 20

Max. hastighed (MAX.HASTIGHED) [4]

Stop og trip (STOP & TRIP) [5]

Veelg Setup 4 (V. SETUP4) [71 10+

Funktion:
| denne parameter kan funktionen aktiveres, hvis en-
coder-signalet afbrydes fra klemme 32 eller 33. o . . o
| | | byl

Hvis der sker flere time-outs p& samme tid, giver fre- 0 25 S0 100 [%]
kvensomformeren falgende prioritet il time-out funkti- 175ZA679.10 output

onen:
1. Parameter 318 Funktion efter time-out
2. Parameter 346 Funktion efter encoder-tab

3. Parameter 514 Bustidsintervalfunktion.

Beskrivelse af valg:
Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:

- fastfryses pa det nuveaerende niveau
- vige for jog-frekvensen

- vige for max.-frekvensen

- vige for stop med efterfglgende trip

- vige for Setup 4.

357 Klemme 42, Minimal udgangsskalering
(UD 42 SKAL MIN)

359 Klemme 45, Minimal udgangsskalering
(UD 45 SKAL MIN)

Veerdi:
000 - 100%
Funktion:

Disse parametre skal skalere minimumudgangen af
det valgte analoge pulssignal pa klemme 42 og 45.

# 0%

Beskrivelse af valg:
Minimumveerdien skal skaleres som en procentdel af
den maksimale procentveerdi, dvs. OmA (eller 0 Hz)
gnskes ved 25% af den maksimale udgangsveerdi,
hvorefter 25% programmeres.
Veerdien kan aldrig veere hgjere end den tilsvarende
indstilling af Maksimal udgangsskalering, hvis denne
veerdi er under 100%.

(ud 42 skal maks)

Klemme 42, Maksimal udgangsskale-
ring

358 .
360 Klemme 45, Maksimal udgangsskale-

ring
Veerdi:
000 - 500% #* 100%
Funktion:

Disse parametre skal skalere maksimumudgangen af
det valgte analog-/pulssignal pa klemme 42 og 45.

Beskrivelse af valg:
Indstil veerdien til den gnskede maksimumveerdi for
stromsignaludgangen.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Maksimumveerdi:

Udgangen kan skaleres til at give en lavere stram end
20 mA ved fuld effekt eller 20 mA ved et udgangssignal
pa mindre end 100% af den maksimale veerdi.

Hvis 20 mA er den gnskede udgangsstrem ved veer-
dier mellem 0-100% af det fulde udgangssignal, skal
procentveerdien programmeres i parameteren, dvs.
50% = 20 mA.

Hvis en stram pa mellem 4 og 20 mA gnskes ved
maksimal signaleffektivitet (100%), beregnes den pro-
centveerdi, der skal programmeres ind i frekvensom-
formeren, séledes:

20 mA

0,
onsket maksimal strom 100% ,
20
dvs. 10 mA = ﬁ x 100% ~ 200%
I'[mAl 4
20+
10+ 20mA 100%
| [ma]
% : f >
0 S0 100 [%]
output

175ZA680.10
Der er mulighed for en lignende skalering pa pulsud-
gangen. Veerdien (pulsskalaveerdien) i parameter 320
(udgang 42) og 321 (udgang 45) er udgangspunktet
for skaleringen. Hvis pulsskalavaerdien er det gnskede
output med en veerdi mellem 0 - 100% af det samlede
output, skal procentdelen programmeres, dvs. 50% for
pulsskalaveerdien ved 50% output.
Hvis en pulsfrekvens er mellem 0,2 x pulsskalaveerdi-
en og pulsskalaveerdien, udregnes procentsatsen som
falger:

Puls skalering vaerdi (par. 320 eller 321)

Onsket puls frekvens
dvs.
5000 H~z o o
2000 Hz = m X 100% =~ 250%

361 Taerskel for kodertab

(ENCODER MAX ERR.)

Veerdi:
0 - 600% # 300%

Funktion:
Denne parameter justerer taerskelniveauet for opda-
gelse af kodertab i hastighedssluttede slgjfer. Veerdien
svarer til en procentdel af motorens nominelle slip.

Beskrivelse af valg:
Indstil den onskede teerskelveerdi.
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® Specielle funktioner

Bremsefunktion/overspandingssty-
ring
Veerdi:
# |kke aktiv (Ikke aktiv) [0]
Modstandsbremse (MODSTANDSBREMSE) [1]
Overspeendingsstyring (OVERSPAND. STY-

400

RING) [2]

Overspeendingsstyring og stop

(OVERSP. & STOP) [3]
Funktion:

Fabriksindstillingen er Off [0] for VLT 5001-5027
200-240 V, VLT 5001-5102 380-500 V og VLT
5001-5062 525-600 V. For VLT 5032-5052 200-240 V,
5122-5552 380-500 V og VLT 5042-5602 525-690 V
er fabriksindstillingen Overspaendingsstyring [2].
Modstandsbremse [1] benyttes til at programmere fre-
kvensomformeren for tilslutning af en bremsemod-
stand.

Ved tilsluttet bremsemodstand tillades en hgjere mel-
lemkredsspaending under bremsning (generatorisk
drift).

Funktionen Modstandsbremse [1] er kun aktiv for ap-
parater med indbygget dynamisk bremseenhed (SB
og EB apparater).

Alternativt kan Overspaendingsstyring (ekskl. bremse-
modstand) veelges. Denne funktion er tilgeengelig pa
alle apparater.

Funktionen sikrer, at et trip undgas, hvis mellemkreds-
speendingen stiger. Dette gores ved at gge udgangs-
frekvensen, sa spaendingen fra mellemkredsen be-
greenses. Funktionen er f.eks. nyttig, hvis rampe ned-
tiden er for kort, idet det undgas, at frekvensomforme-
ren tripper. Rampe ned-tiden vil da blive forlaenget.

' NB!

'l: Bemezerk at rampe ned-tiden forleenges
i ved overspaendingsstyring, hvilket kan
veere uhensigtsmeaessigt i visse applikati-

oner.

Beskrivelse af valg:
Veelg Modstandsbremse [1], hvis der er tilsluttet en
bremsemodstand til SYSTEMet.
Veelg Overspaendingsstyring [2], hvis overspaendings-
styringsfunktionen gnskes i alle tilfeelde, ogsa nar der
er trykket stop. Frekvensomformeren vil ikke stoppe

ved en stopkommando, nar overspaendingsstyringen
er aktiv.

Veelg Overspaendingsstyring og stop [3], hvis over-
spaendingsstyringsfunktionen ikke gnskes ved ned-
ramping efter der er trykket stop.

Advarsel: Benyttes Overspaendingssty-
ring [2] samtidig med, at forsyningsspaen-
dingen til frekvensomformeren er teet pa
eller over den maksimale graense, er der
risiko for, at motorfrekvensen gges, og at
frekvensomformeren derfor ikke standser
motoren, nar der trykkes stop. Er forsy-
ningsspaending storre end 264 V ved
200-240 V-apparater, storre end:

. 264 V for 200-240 V-apparater
. 550 V for 380-500 V-apparater
. 660 V for 525-600 V-apparater
. 759 V for 525-690 V-apparater

Overspaendingsstyring og stop [3], skal
veelges saledes at motoren kan stoppes.

401 Bremsemodstand, ohm

(BREMSEMODST. OHM)

Veerdi:

Afheenger af apparat # Afhaenger af apparat

Funktion:
| denne parameter angives bremsemodstandens ohm-
veerdi. Veerdien benyttes til overvagning af effektaf-
seettelsen i bremsemodstanden, hvis denne funktion
er valgt i parameter 403.

Beskrivelse af valg:
Indstil den aktuelle modstandsvaerdi.

402 Bremseeffektgreense, kW

(BR.EFFEKT. GRAEN. KW)
Veerdi:

Afheenger af apparatet % Afhaenger af apparatet

Funktion:
Parameteren angiver overvagningsgreensen for effek-
tafseettelsen i bremsemodstanden.

Beskrivelse af valg:
Overvagningsgraensen bestemmes som et produkt af
den maksimale driftscyklus (120 sek.), der vil frem-

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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komme, og bremsemodstandens maksimale effekt
ved denne driftscyklus, i henhold til felgende formel:

For 200-240 V-apparater: P = %
Ved 380-500 V-apparater: P = %
Ved 525-600 V-apparater: £ = %
Ved 525-690 V-apparater: P = %ﬁ;ot

403 Effekt overvagning

(EFFEKT OVERVAG.)

Veerdi:

Off (OFF) [0]

# Advarsel (ADVARSEL) (1]

Trip (TRIP) (2]
Funktion:

Med denne parameter er det muligt at indkoble en
overvagning af den effekt, der afsaettes i bremsemod-
standen. Effekten beregnes udfra modstandens ohm-
veerdi (parameter 401), mellemkredsspaendingen
samt modstandens drifttid. Hvis effekten, der midles
over 120 sek., overskrider 100 % af overvagnings-
greensen (parameter 402), og der er valgt Advarsel [1],
vil der komme en advarsel i displayet. Advarslen forsv-
inder igen, hvis effekten komme under 80 %.
Kommer den beregnede effekt over 100 % af over-
vagningsgraensen, og der er valgt Trip [2] i parameter
403 Effektovervagning , vil VLT frekvens-omformeren
koble ud med en alarm. Er effektover-vagningen valgt
til Off [0] eller Advarsel [1], bliver bremsefunktionen ved
med at veere aktiv, selvom overvagnings-greensen er
overskredet. Dette med-fagrer risiko for overbelastning
af bremsemodstanden. Det er ogsa muligt at fa en
melding via relee/digitale udgange.

Typisk malengjagtighed for effektovervagningen er af-
haengig af ngjagtigheden pa modstandens ohm-vaerdi.
(bedre end + 20 %).

Beskrivelse af valg:
Veelg om funktionen gnskes aktiv (Advarsel/Alarm) el-
ler ikke aktiv (Off) .

NB!
Effektafsaettelsen under hurtig afladning
indgar ikke i effekt overvagning.

404 Bremsecheck

(BREMSECHECK)

Veerdi:

# Off (OFF) [0]
Advarsel (ADVARSEL) (1]
Trip (TRIP) (2]

Funktion:

| denne parameter kan man indkoble en test- og over-
vagningsfunktion, som giver en advarsel eller alarm.
Ved nettilslutning testes der om bremse-modstanden
er afbrudt. Test for om bremse-modstand er kortsluttet
sker under bremsningen og test for om IGBT er kort-
sluttet fortages nar der ikke bremses. En advarsel eller
trip vil afbryde bremse funktionen.

Testsekvensen er som fglgende:

1. Hvis mellemkredsspeendingen er storre end
bremse startspaending, sa afbrydes bremse-
check.

2. Hvis mellemkredsspaendingen er ustabil, sa
afbrydes bremsecheck.

3. Der udfgres en bremsetest.

4. Hvis mellemkredsspaendingen er mindre end
startspeendingen, sa afbrydes bremsecheck.

5. Hvis mellemkredsspaendingen er ustabil, sa
afbrydes bremsecheck.

6. Hvis bremseeffekten er starre end 100%, sa
afbrydes bremsecheck.

7. Hvis mellemkredsspeendingen er stgrre end
mellemkredsspaendingen - 2% for bremsete-
sten, sa afbrydes bremsecheck og der gives
en advarsel eller alarm.

8. Bremsecheck OK.

Beskrivelse af valg:
Veelges der Off [0] gives der stadig en advarsel, nar
bremsemodstanden eller bremse IGBT en er kort-slut-
tet. Der testes ikke om bremsemodstanden er afbrudt.
Veelges der Advarsel [1] overvages bremsemodstan-
den og bremse IGBT en for en evt. kortslutning. Des-
uden checkes bremsemodstanden ved nettilslutning
for, om den er afbrudt.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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' NB!
'ﬁ En advarsel ved Off [0] eller Advarsel [1]

kan kun fiernes ved at afbryde og tilslutte
netspeendingen, forudsat fejlen er rettet.
Bemeerk at ved Off [0] eller Advarsel [1] vil
VLT frekvens-omformeren fortsaette,
selvom der er fundet fejl.

Ved Trip [2] vil VLT frekvensomformeren koble ud med
en alarm (trip fastlast), hvis bremsemodstanden er
kortsluttet eller afbrudt, eller hvis bremse IGBT en er
kortsluttet.

405 Reset funktion (RESET FUNKTION)
Veerdi:
# Manuel reset (MANUEL RESET) [0]
Automatisk reset x 1 (AUTO RESET X 1 [1]

)
Automatisk reset x 2 (AUTO RESET X 2) 2]
Automatisk reset x 3 (AUTO RESET X 3) [3]
Automatisk reset x 4 (AUTO RESET X 4) [4]
Automatisk reset x 5 (AUTO RESET X 5) [5]
Automatisk reset x 6 (AUTO RESET X 6) [6]
Automatisk reset x 7 (AUTO RESET X 7) 7]
Automatisk reset x 8 (AUTO RESET X 8) [8]

Automatisk reset x 9 (AUTO RESET X 9) [9]
Automatisk reset x 10 (AUTO RESET X 10) [10]

Funktion:
Det er i denne parameter muligt at veelge den reset
funktion man gnsker efter et trip.
Efter reset er genstart af frekvensomformeren mulig.

Beskrivelse af valg:
Veelges Manuel reset [0], skal reset forega via [Reset]
tasten eller via de digitale indgange.
Hvis der gnskes at VLT frekvensomformeren skal fore-
tage automatisk reset (1-10 gange) efter et trip, veel-
ges dataveerdi [1] - [10].

' NB!

“: Den interne AUTOMATIC RESET teeller

i resettes 10 minutter efter den forste
AUTOMATIC RESET.

Advarsel: Motoren kan starte uden varsel.

406 Automatisk genstartstid

(AUTO GENSTARTTID)

Veerdi:
0 - 10 sek.

Funktion:
| denne parameter indstilles tiden fra et trip opstar til at
den automatiske reset funktion igangsaettes.
Det forudseettes at der er valgt automatisk reset i pa-
rameter 405.

# 5 sek.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

Veerdi:
# Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0]

Kontrolleret nedrampning
(KONTR. RAMPE NED) [1]
Kontrolleret nedrampning og trip
(KONTR. RAMPE NED-TRIP) [2]
Frileb (FRILOB) [3]
Kinetisk back-up (KINETISK BACKUP) [4]
Kontrolleret tilsideseaettelse af alarmer
(kontr. tilsides. alarm) [5]

Funktion:

Med funktionen netfejl er det muligt at rampe belast-
ningen ned til 0 Hz, hvis netforsyningen til frekvens-
omformeren afbrydes.

| parameter 450 Netspaending under netfejl skal der
angives en spaendingsgraense, hvorved funktionen
Netfejl skal veere aktiv.

Funktionen kan ogsa aktiveres ved valg af Netfgjl in-
verteret pa en digital indgang.

Nar Kinetisk backup [4] veelges, deaktiveres rampe-
funktionen i parameter 206-212.

Kontrolleret nedrampning og kinetisk backup har be-
greenset effektivitet ved belastninger pa over 70%.

Beskrivelse af valg:
Veelg Ingen funktion [0], hvis funktionen ikke gnskes.
Hvis der vaelges Kontrolleret nedrampning [1], ned-
ramper motoren i overensstemmelse med kvikstop-
rampen angivet i parameter 212. Hvis netspaendingen
retableres under nedrampningen, startes frekvensom-
formeren op igen. Hvis Kontrolleret nedrampning og

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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trip [2] er valgt, ramper motoren via den kvikstop-ram-
pe, der er indstillet i parameter 212.

Ved 0 Hz tripper frekvensomformeren (ALARM 36,
netfejl). Hvis netspaendingen retableres under ned-
rampningen, fortseetter frekvensomformeren kvikstop-
rampen og tripper. Hvis Frilebsstop [3] er valgt, slar
frekvensomformeren inverterne fra, hvorefter motoren
leber frit.

Parameter 445 Roterende motor skal vaere aktiv, sa
frekvensomformeren kan koble motoren ind igen og
starte op igen, hvis netspaendingen retableres.

Hvis Kinetisk backup [4] veelges, vil frekvensomforme-
ren forsgge at udnytte energien fra belastningen til at
opretholde en konstant mellemkredsspaending. Hvis
netspaendingen retableres, vil frekvensomformeren
starte op igen.

Hvis Kontrolleret tilsidesaettelse af alarmer [5] veelges,
tripper frekvensomformeren, hvis der opstar netfejl, og
apparatet ikke er stoppet af OFF1, OFF2 eller OFF3
via Profibus. Kun aktiv med Fieldbus-profil (par. 512)
valgt og Profibus installeret.

408 Hurtig afladning
(HURTIG AFLADNING)

Veerdi:

# |kke muligt (IKKE AKTIV) [0]
Muligt (AKTIV) [1]
Funktion:

Der gives mulighed for hurtigt at aflede mellemkreds-
kondensatorerne via en ekstern modstand.

Beskrivelse af valg:
Funktionen er kun aktiv i udvidede apparater, idet den
kreever tilslutning af ekstern 24 V DC samt en brem-
semodstand eller afladningsmodstand. Alternativt er
datavalget begraenset til /kke aktiv [0].
Denne funktion kan aktiveres ved valg af et digitalt
indgangssignal for Netsvigt inverteret. Veelg lkke aktiv,
hvis funktionen ikke gnskes. Veelg Aktiv , og tilslut eks-
tern 24 V DC-forsyning samt bremse-/afladningsmod-
stand.
Se afsnittet Hurtig afladning.

409 Trip delay-moment

(TRIP DELAY MOM)

Veerdi:

0 - 60 sek. (OFF) #* OFF

Funktion:
Nar VLT frekvensomformeren registrerer, at udgangs-
momentet er steget op til momentgreenserne (para-
meter 221 og 222) i den indstillede tid, sker udkobling
ved udlgb af tiden.

Beskrivelse af valg:
Veelg hvor leenge VLT frekvensomformeren skal kun-
ne kare i momentgreensen inden den kobler ud. 60
sek. = OFF betyder at tiden er uendelig, dog vil den
termiske VLT overvagning stadig veere aktiv.

410 Trip delay-inverter

(TRIP DELAY INVER)

Veerdi:
0 - 35 sek.

Funktion:
Nar VLT frekvensomformeren registrerer en over-
spaending i den indstillede tid, sker udkobling efter
udlgb af tiden.

# Afhaenger af apparattype

Beskrivelse af valg:
Veelg hvor laenge VLT frekvensomformeren skal kun-
ne kare med en overspaending inden den kobler ud.
' NB!

“: Reduceres denne veerdi i forhold til fa-
a briksinstillingen, kan det forekomme, at
apparatet melder fejl ved tilslutning af for-

syningsspaendingen.
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411 Switchfrekvens

(SWITCHFREKVENS)

Veerdi:
# Afhaengig af apparat effekt.

Funktion:
Den indstillede veerdi bestemmer frekvensomforme-
rens switchfrekvens. Ved andring af switchfrekven-
sen kan eventuelle akustiske stgjgener fra motoren
minimeres.

| NB!

": Frekvensomformerens udgangsfrekvens

q kan aldrig antage en veerdi hgjere end
1/10 af switchfrekvensen.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Nar motoren karer, justeres switchfrekvensen i para-
meter 411 indtil man har opndet den frekvens hvor
motoren er sa stajsvag som muligt.
Se endvidere parameter 446 - switchmgnster. Se de-
rating i Design Guiden.

NB!
“i:' Switchfrekvenser hgjere end 3,0 kHz (4,5

kHz for 60 ° AVM) medferer automatisk
derating af frekvensomformerens maksi-
male udgangseffekt.

412 Udgangsfrekvens afhaengig switch-

frekv.

(VAR. SWITCHFREK.)

Veerdi:
# |kke muligt (IKKE MULIGT) [0]
Muligt (MULIGT) [1]
Funktion:

Funktionen giver mulighed for at haeve switchfrekven-
sen ved faldende udgangsfrekvens. Anvendes i appli-
kationer med kvadratisk momentkarakteristik (centri-
fugalpumper og ventilatorer), hvor belastningen falder
afheengigt af udgangsfrekvensen. Maksimal switchfre-
kvens er dog bestemt af indstillet veerdi i parameter
411.

Beskrivelse af valg:
Veelg lkke muligt [0], hvis der gnskes en fast switch-
frekvens.
Switchfrekvensen indstilles i parameter 411. Hvis der
veelges Muligt [1], vil switchfrekvensen falde ved sti-
gende udgangsfrekvens.

413 Overmoduleringsfunktion

(OVERMODUL FUNKT.)

Veerdi:

Off (OFF) [0]
# On (ON) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man tilslutte overmodulerings-
funktionen for udgangsspeendingen.

Beskrivelse af valg:
Off, betyder at man ikke overmodulerer udgangs-
spaendingen og derved undgas momentrippel pa mo-

torakslen. Dette kan veere gavnligt ved fx. slibemaski-
ner.

On , betyder at der kan opnas en udgangsspaending
som er starre end netspaendingen (op til 15 %).

414 Minimum feedback

(MIN. FEEDBACK)

Veerdi:
-100,000.000 - Maks. feedback

Funktion:
Parameter 414 og 415 anvendes til at skalére display-
teksten, saledes at denne viser feedbacksignalet i fak-
tisk enhed proportionalt med signalet pa indgangen.
Veerdien vil blive displayed, hvis der er valgt Feedback
[enhed] [3]i en af parameterne 009-012, samt i display
mode. Der kan veelges en enhed for feedbacksignalet
i parameter 416.
Benyttes sammen med Hastighedsstyring, lukket slajfe;
Processtyring, lukket slajfe og Momentstyring, hastig-
hedsfeedback, (parameter 100).

# 0.000

Beskrivelse af valg:
Er kun aktiv, nar parameter 203 er indstillet til Min-
Maks [0].
Indstil den gnskede veerdi, som gnskes vist i displayet,
nar Minimum feedback er opnéet pa den valgte feed-
backindgang (Parameter 308 eller 314).
Minimumsveerdien kan vaere begreenset af valget af
konfiguration (parameter 100) og reference/feedback-
omradet (parameter 203).
Er der valgt Hastighedsstyring, lukket slgjfe, [1] i para-
meter 100, kan minimum feedback ikke stilles under 0.

415 Maks. tilbageforing

(MAX. FEEDBACK)

Veerdi:
Min. feedback- 100.000,000

Funktion:
Veerdien bor veere ca. 10% hgjere end parameter 205
Maksimumreference for at undga, at frekvensomfor-
meren intergrerer pa en evt. offset fejl.
For yderligere beskrivelse, se parameter 414.

# 1,500.000

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi, som gnskes vist i displayet
nar Maksimum feedback er opnéet pa den valgte feed-
backindgang (Parameter 308 eller 314). Maksimum-

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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veerdien kan vaere begraenset af valget af konfigurati- ft/s [39]
on (parameter 100). f#/min [40]
Funktion:

416 Reference/Feedback enhed

(REF./FB. ENHED)

Veerdi:

Veelg mellem forskellige enheder som gnkes vist i dis-
playet.

Enheden benyttes ogsa ved Processtyring, lukket slajfe
direkte som enhed for Minimum/Maximum reference
(parameter 204/205) og Minimum/Maximum feedback

Ingen enhed [0]
* o, [1] (parameter 414/415).
Mulighed for valg af enhed i parameter 416 vil afheen-
PPM [e] ge af valg i felgende parametre:
RPM (3] Par. 002 Lokal/fiernbetjening.
bar [4] Par. 013 Lokal kontrol/konfig. som par. 100.
CYCLE/min [5] Par. 100 Konfiguration.
PULSE/s [6] Parameter 002 veelges til Fjernbetjent
enhed/s [7] Veelges parameter 100 til Hastighedsstyring, dben sloj-
enhed/min [8] fe eller Momentstyring, aben slgjfe kan den valgte
enhed/t 9] enhed i parameter 416 anvendes ved display-visning
oc [10] (par. 009-12 Feedback [enhed] ) af proces-parametre.
Pa [11] Procesparameteren som gnskes vist kan tilsluttes
s [12] som et eksternt analogsignal pa kl. 53 (par. 308: Feed-
e /s [13] back signal) eller kl. 60 (par. 314: Feedback signal),
samt som pulssignal pa kl.33 (par. 307: Puls feedback).
/min [14] Bemaerk: Referencen kan kun vises i Hz (Hastigheds-
m3 /min [15] styring, &ben slajfe) eller Nm (Momentstyring, &ben slaj-
I’h [16] fe).
m3 /h [17] Veelges par. 100 til Hastighedsstyring, lukket slgjfe er
kg/s [18] parameter 416 ikke aktiv, da bade reference og feed-
) back altid vises som RPM.
kg/min [19] Veelges parameter 100 til Processtyring, lukket slgjfe
kg/h [20] vil den valgte enhed i parameter 416 anvendes ved
t/min [21] displayvisning af bade reference (par.009-12: Refe-
t/h [22] rence [enhed] ) og feedback (par.009-12: Feedback
m [23] [enhed] ).
Nm [24] Skalering af displayvisningen som funktion af valgt
m/s [25] omrade (par. 309/310, 312/313, 315/316, 327 og 328)
. for tilsluttet eksternt signal sker for reference i para-
m/min [26] meter 204 og 205 og for feedback i parameter 414 og
°F (271 415,
nwg [28] Parameter 002 veelges til Lokalbetjent.
gal/s [29] Vaelges parameter 013 til CP kontrol og dben slajfe
ft3 /s [30] eller LCP digital kontrol og &ben slojfe vil reference vi-
gal/min [31] ses i Hz uanset valg i parameter 416. Et feedback eller
3 /min [32] processignal tilsluttet kl. 53, 60 eller kI.33 (puls) vil dog
galh [33] blive vist med er.1hed valgt i parameter 416. Veelges
 /h [34] parameter 013 til LCP kontrol/som par. 100 ellerLCP
digital kontrol/som par. 100 vil enheden veere som be-
Ib/s (35] skrevet ovenstaende for parameter 002 til Fjernbetjent.
Ib/min [36]
Ib/h [37]
b ft (38]
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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NB!
'li:' Ovenstéende geelder visning af Reference

[enhed] og Feedback [enhed]. Veelges Re-
ference [%] eller Feedback [%] vil vist veerdi
veere som % af valgt omrade.

Beskrivelse af valg:
Veelg den gnskede enhed for reference/feedbacksig-
nalet.

417 Hastighed PID proportionalforstaerk-
ning

(HAST. PROP.FORST)

Veerdi:
0.000 (OFF) - 0.150

Funktion:
Proportionalforstaerkningen angiver hvor mange gan-
ge fejlen (afvigelsen mellem feedback-signal og seet-
punkt) skal forsteerkes. Benyttes sammen med
Hastighedsstyring, lukket slgjfe (parameter 100).

# 0.015

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig styring ved en hgj forsteerkning,
men hvis forstaerkningen er for hgj, kan processen bli-
ve ustabil ved oversving.

418 Hastighed PID integrationstid
(HAST. INT. TID)

Veerdi:
2.00 - 999.99 ms (1000 = OFF)

Funktion:
Integrationstiden afger hvor laenge PID-regulatoren er
om at udregulere fejlen. Jo starre fejlen er, des hurti-
gere vil forstaerkningen stige. Integrationstiden vil give
en forsinkelse af signalet og dermed en deempning.
Benyttes sammen med Hastighedsstyring, lukket sloj-
fe (parameter 100).

# 8 ms

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig styring ved en kort integrationstid.
Denne kan dog blive for kort, hvorved processen kan
blive ustabil.
Er integrationstiden lang, vil der kunne forekomme
store afvigelser fra den gnskede reference, da pro-
cesregulatoren vil veere lang tid om at regulere i forhold
til en given fejl.

419 Hastighed PID differentieringstid

(HAST. DIFF. TID)

Veerdi:
0.00 (OFF) - 200.00 ms

Funktion:
Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl. Den
giver kun en forsteerkning, nar fejlen aendrer sig. Jo
hurtigere fejlen aendrer sig, des kraftigere vil forsteerk-
ningen fra differentiatoren veere.
Forstaerkningen er proportionalt med den hastighed
hvormed fejlen aendrer sig.
Benyttes sammen med Hastighedsstyring, lukket slgj-
fe (parameter 100).

# 30 ms

Beskrivelse af valg:
Hurtig styring opnas ved en lang differentieringstid.
Men denne kan ogsa blive for lang, hvorved processen
bliver ustabil.
Nar differentieringstiden er 0 ms, er D-funktionen ikke
aktiv.

420 Hastighed PID diff. forsteerk. graense

(HAST D-FORST GRE)

Veaerdi:
5.0-50.0 # 5.

Funktion:
Det er muligt at indstille en graense for differentiator-
ens forstaerkningen. Da D-forstaerkningen stiger ved
hgjere frekvenser, kan det vaere gavnligt at kunne be-
graense forstaerkningen.
Man kan derved opna et rent D-led ved lave frekvenser
og et konstant D-led ved hgjere frekvenser. Benyttes
sammen med Hastighedsstyring, lukket slajfe (parame-
ter 100).

o

Beskrivelse af valg:
Veelg onsket graense for forsteerkningen.

421 Hastighed PID lavpasfiltertid
(HAST LP-FILT TID)

Veerdi:
5-200 ms

Funktion:
Rippler pa feedbacksignalet deempes af lavpasfilteret
for at mindske deres indflydelse pa styringen. Dette
kan blandt andet vaere en fordel hvis der er meget stgj
pa signalet. Se tegning.

# 10 ms

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport

142 MG.52.A2.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Danfot

VLT® 5000-serien

Benyttes sammen med Hastighedsstyring, lukket sloj-
fe og Momentstyring, hastighedsfeedback. (parameter
100).

Feedback

|
Stejfyldt feedbacksignal

A

—

T o..s 1 (Sek.)
Lowpasfilter
fg = 10 Hz
Feedback ‘
A
Filtreret feedbacksignal
M~ " N —
1752ZA293.10 06 t (Sek.,

Beskrivelse af valg:

Programmeres f.eks en tidskonstant (t) pa 100 ms vil
knaekfrekvensen for lavpasfiltret veere 1/0,1 = 10 RAD/
sek, svarende til (10/2 x p) = 1,6 Hz. PID-regulatoren
vil derved kun regulere et feedback-signal, der varierer
med en frekvens pa mindre end 1,6 Hz. Hvis feedback-
signalet varierer med en hgjere frekvens end 1,6 Hz.

vil PID-regulatoren ikke reagere.

422 U 0-spzending ved 0 Hz
(U0 SPAEND.)

Veerdi:

0,0 - parameter 103 # 20,0V

Funktion:
Parameter 422-432 kan benyttes sammen med Spe-
cial motor karakteristik (par. 101). Det er muligt at lave
en U/f-karakteristik ud fra 6 definerbare spsendinger
og frekvenser. £Endringer i motorens typeskiltdata (pa-
rameter 102-106) pavirker parameter 422.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede speending til 0 Hz.
Se nedenstdende tegning.

u
Umax. 103

431 5

429 4

427 3
425

423 Lo
PAR 422 [ |
PAR. 424 426 428 430 432 104 202 1

423 U 1 spaending

(U1 SPZENDING)

Veerdi:
0,0 - UvLT,mAX Fabriksindstilling af par. 103
Funktion:
Denne parameter indstiller Y-veerdien i det forste
knaekpunkt.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede speending ved F1-frekvensen i pa-
rameter 424.
Se tegning for parameter 422.

424 F 1-frekvens

(F1-FREKVENS)

Veerdi:

o

£
S
©
S
S
S
S
>
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o

0,0 - par. 426 Fabriksindstilling af par. 104
Funktion:

Denne parameter indstiller X-veerdien i det forste

knaekpunkt.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede spaending ved U1-speendingen i
parameter 423.
Se tegning for parameter 422.

425 U 2-spzending
(U2-SPAENDING)

Veerdi:
0.0 - UvLT, max Fabriksindstilling af par. 103
Funktion:
Denne parameter indstiller Y-veerdien i det andet
knaekpunkt.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede speending ved F2-frekvensen i pa-
rameter 426.
Se tegning for parameter 422.

426 F 2-frekvens

(F2-FREKVENS)

Veerdi:
par. 424 - par. 428
Funktion:
Denne parameter indstiller X-veerdien i det andet
knaekpunkt.

Fabriksindstilling af par. 104

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede spaending ved U2-spaendingen i
parameter 425.
Se tegning for parameter 422.

427 U 3-speending
(U3-SPAENDING)
Veerdi:
0,0 - UvLT,mAX

Fabriksindstilling af par. 103
Funktion:

Denne parameter indstiller Y-veerdien i det tredje

knaekpunki.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede spaending ved F3-frekvensen i pa-
rameter 428.
Se tegning for parameter 422.

428 F 3-frekvens

(F3-FREKVENS)

Veerdi:
par. 426 - par. 430
Funktion:
Denne parameter indstiller X-veerdien i det tredje
knaekpunkt.

Fabriksindstilling af par. 104

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede spaending ved U3-spaendingen i
parameter 427.
Se tegning for parameter 422.

429 U 4-spaending

(U4-SP/ENDING)

Veerdi:

0,0 - UvLT,MAX Fabriksindstilling af par. 103
Funktion:
Denne parameter indstiller Y-veerdien i det fierde

knaekpunkt.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede spaending ved F4-frekvensen i pa-
rameter 430.
Se tegning for parameter 422.

430 F 4-frekvens
(F4-FREKVENS)

Veerdi:
par. 428 - par. 432
Funktion:
Denne parameter indstiller X-veerdien i det fjerde
knaekpunkt.

Fabriksindstilling af par. 104

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede spaending ved U4-speendingen i
parameter 429.
Se tegning for parameter 422.

431 U 5-speending

(U5-SP/ENDING)

Fabriksindstilling af par. 103

Funktion:
Denne parameter indstiller Y-veerdien i det femte
knaekpunkt.

Beskrivelse af valg:
Angiv den gnskede spaending ved F5-frekvensen i pa-
rameter 432.

432 F 5-frekvens

(F5-FREKVENS)

Veerdi:
par.430 -1000 Hz
Funktion:
Denne parameter indstiller X-veerdien i det femte
knaekpunkt.
Denne parameter begraenses ikke af parameter 200.

Fabriksindstilling af par. 104

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Beskrivelse af valg: # Inverteret (INVERTERET) [1]
Angiv den gnskede spaending ved U5-spaendingen i
Funktion:

parameter 431.
Se tegning for parameter 422.

433 Momentstyring, aben slgjfe proportio-
nalforstaerkning

Veerdi:

0 (Off) - 500%

Funktion:
Proportionalforsteerkningen angiver hvor mange gan-
ge fejlen (afvigelsen mellem feedback-signal og saet-
punkt) skal forsteerkes.
Benyttes sammen med Momentstyring, aben slajfe (pa-
rameter 100).

# 100%

Beskrivelse af valg:
Der opnaes en hurtig styring ved en hgj forsteerkning,
men hvis forsteerkningen er for hgj, kan processen bli-
ve ustabil ved oversving.

Momentstyring, aben slgjfe Integrati-
434 .
onstid

(MOM-ABEN INT.TID)

Veerdi:
0.002 - 2.000 sek.

Funktion:
Integratoren giver et stigende forstaerkning ved en
konstant fejl mellem reference og stremmalingssignal.
Jo starre fejlen er, des hurtigere vil forstaerkningen sti-
ge. Integrationstiden er den tid integratoren skal bruge
for at na samme forsteerkning som proportionalfor-
steerkningen.
Benyttes sammen med Momentstyring, aben slojfe
(parameter 100).

# 0.02 sek.

Beskrivelse af valg:
Der opnées en hurtig styring ved en kort integrations-
tid. Denne kan dog blive for kort, hvorved processen
kan blive ustabil ved oversving.

437 Proces PID-Normal/inverteret betjening

(PROC NO/INV KON)

Veerdi:
Normal (NORMAL) [0]

Det er muligt at veelge, om procesregulatoren skal for-
gge/reducere udgangsfrekvensen. Dette gores ved at
sarge for, at der er forskel pa referencesignalet og
feedbacksignalet.

Benyttes sammen med Processtyring, lukket slajfe (pa-
rameter 100).

Beskrivelse af valg:
Hvis det onskes, at frekvensomformeren skal mindske
udgangsfrekvensen, hvis feedbacksignalet stiger,
veelges Normal [0].
Hvis det gnskes, at frekvensomformeren skal forage
udgangsfrekvensen, hvis feedbacksignalet stiger,
veelges Inverteret [1].

438 Proces PID anti windup

(PROC ANTI WINDUP)

Veerdi:

Fra (FRA) [0]
# Til (TIL) [1]
Funktion:

Det er muligt at veelge om procesregulatoren skal fort-
saette med at regulere pa en fejl, selvom det ikke er
muligt at forage/reducere udgangsfrekvensen. Benyt-
tes sammen med Processtyring, lukket slgjfe (parame-
ter 100).

Beskrivelse af valg:

Fabriksindstillingen er Til [1], hvilket medfarer, at inte-
grationsleddet initialiseres i forhold til den aktuelle ud-
gangsfrekvens, hvis enten stramgraense eller max./
min. frekvens er naet. Procesregulatoren vil forst koble
ind igen nar fejlen enten er nul eller har aendret fortegn.
Veelg Fra [0], hvis integratoren skal fortseette med at
integrere pa fejlen, selvom det ikke er muligt at styre
denne.

A

lla

NB!

Veelges Fra [0] vil det medfare, at nar fej-
len aendrer fortegn, vil integratoren forst
skulle integrere ned fra det niveau, som er
naet som fglge af den tidligere fejl, for der
vil ske en eendring af udgangsfrekvensen.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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439 Proces PID start frekvens

(PROC START FREKYV)

Veerdi:
fuin -fwax (parameter 201 og
202) # parameter 201

Funktion:
Ved et startsignal vil VLT frekvensomformeren reage-
re som Hastighedsstyring, aben slgjfe og vil farst nar
den programmerede startfrekvens nades skifte til Pro-
cesstyring, lukket slgjfe. Det er derved muligt at indstille
en frekvens svarende til den hastighed, som proces-
sen normalt vil kere ved, hvorved den gnskede pro-
cestilstand hurtigere vil kunne nées.
Benyttes sammen med Processtyring, lukket slgjfe (pa-
rameter 100).

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede startfrekvens.
' NB!

“: Hvis VLT frekvensomformeren gar i

i streamgraense inden den gnskede startfre-
kvens naes, vil procesregulatoren ikke ak-
tiveres. For at aktivere regulatoren allige-
vel, skal startfrekvensen seenkes til den
aktuelle udgangsfrekvens. Dette kan go-
res under drift.

440 Proces PID proportionalforstarkning

(PROC PROP. FORST)

Veerdi:
0.00 - 10.00

Funktion:
Proportionalforsteerkningen angiver, hvor mange gan-
ge fejlen mellem saetpunktet og feedbacksignalet skal
forsteerkes.
Benyttes sammen med Processtyring, lukket slgjfe (pa-
rameter 100).

# 0.01

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig styring ved en hgj forsteerkning,
men hvis forstaerkningen er for hgj, kan processen bli-
ve ustabil ved oversving.

441 Proces PID integrationstid

(PROC INTEGR. TID)

Veerdi:
0.01 - 9999.99 sek (OFF)

#* OFF

Funktion:
Integratoren giver et stigende forsteerkning ved en
konstant fejl mellem seetpunktet og feedbacksignalet.
Jo starre fejlen er, des hurtigere vil forstaerkningen sti-
ge. Integrationstiden er den tid integratoren skal bruge
for at n& samme forstaerkning som propor-tionalfor-
steerkningen.
Benyttes sammen med Processtyring, lukket slajfe (pa-
rameter 100).

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig styring ved en kort inte- grations-
tid. Denne kan dog blive for kort, hvorved processen
kan blive ustabil ved oversving.
Er integrationstiden lang, vil der kunne forekomme
store afvigelser fra det gnskede saetpunkt, da proces-
regulatoren vil veere lang tid om at regulere i forhold til
en given fejl.

442 Proces PID differentieringstid

(PROC DIFF. TID)

Veerdi:
0.00 (OFF) - 10.00 sek

Funktion:
Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl. Den
giver kun en forstaerkning, nar fejlen aendrer sig. Jo
hurtigere fejlen eendrer sig, des kraftigere vil forstaerk-
ningen fra differentiatoren veere.
Forstaerkningen er proportionalt med den hastighed
hvormed fejlen aendrer sig.
Benyttes sammen med Processtyring, lukket slajfe (pa-
rameter 100).

# 0.00 sek

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig styring ved en lang differentiati-
onsstid. Denne kan dog blive for lang, hvorved pro-
cessen kan blive ustabil ved oversving.

443 Proces PID diff. forstaerk. graense

(PROC D-FORST. GR)

Veerdi:
5,0-50,0

Funktion:
Det er muligt at indstille en graense for differen-tiato-
rens forstaerkning. Differentiatorens forstaerkning vil
stige ved hurtige andringer, hvorfor det kan veere
gavnligt at begreense denne. Derved opnées en reel

# 5.0

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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differentiator forsteerkning ved de langsomme gendrin-
ger og en konstant differentiator forsteerkning ved hur-
tige eendringer pa fejlen.

Benyttes sammen med Processtyring, lukket slajfe (pa-
rameter 100).

Beskrivelse af valg:
Veelg onsket graense for differentiatorens forsteerk-
ning.

444 Proces PID lavpasfiltertid

(PROC FILTER TID)

Veerdi:
0.01 - 10.00

Funktion:
Rippler pa feedbacksignalets deempes af lavpasfilteret
for at mindske deres indflydelse pa processtyringen.
Dette kan blandt andet veere en fordel hvis der er me-
get stoj pa signalet.
Benyttes sammen med Processtyring, lukket slajfe (pa-
rameter 100).

# 0,01 sek.

Beskrivelse af valg:

Veelg gnsket tidskonstant (1). Programmeres f.eks en
tidskonstant (1) pa 100 ms vil kneekfrekvensen for lav-
pasfiltret veere 1/0,1 = 10 RAD/sek, svarende til (10/2
x 1) = 1,6 Hz. Procesregulatoren vil derved kun regu-
lere et feedback-signal, der varierer med en frekvens
pa mindre end 1,6 Hz. Hvis feedback-signalet varierer
med en hgjere frekvens end 1,6 Hz, vil Procesregula-
toren ikke reagere.

445 Indkobling pa roterende motor

(INDK. ROTER. MOT)

Veerdi:
# Ikke aktiv (IKKE AKTIV) [0]
Aktiv (AKTIV) (1]
Funktion:

Denne funktion gar det muligt at fange en roterende
motor, som pga. af et netudfald roterer frit.

Beskrivelse af valg:
Veelg lkke aktiv, hvis funktionen ikke gnskes. Veelg Ak-
tiv, hvis det gnskes, at frekvensomformeren skal kun-
ne 'fange' og indkoble pa en roterende motor.

446 Switchmgnster

(SWITCHMONSTER.)

Veerdi:

60° AVM (60° AVM) [0]
# SFAVM (SFAVM) [1]
Funktion:

Der kan veelges mellem to forskellige switch-mgnstre;
60 ° AVM og SFAVM.

Beskrivelse af valg:
Veelg 60 ° AVM , nar der gnskes mulighed for at kare
med en switchfrekvens op til 14/10 kHz. Derating af
den nominelle udgangsstrom lvLt.n sker fra en switch-
frekvens pa 4,5 kHz.
VeelgSFAVM, nar der gnskes mulighed for at kere
med en switchfrekvens op til 5/10 kHz. Derating af den
nominelle udgangsstrom lvLt.n sker fra en switch- fre-
kvens pé 3,0 kHz.

Moment, Momentkompensering med

hastighedsfeedback

(MOMKOMP. HF.)

Veerdi:
-100 - 100%

# 0%
Funktion:

Denne parameter anvendes kun, hvis Momentstyring,

hastighedsfeedback [5] er valgt i parameter 100. Mo-

mentkompensering benyttes i forbindelse med kali-

brering af VLT-frekvensomformeren. Ved justering af

parameter 447, Momentkompensering er det muligt at

kalibrere udgangsmomemtet.

Se afsnittet indstilling af parametre, momentregulering,

hastighedsfeedback.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi.

Moment, hastigheds feedback
Gear udveksling med encoder

(MOM-HAST GEAR)

Veerdi:
0.001 - 100.000 # 1
Funktion:
Denne parameter anvendes kun, nar der er valgt Mo-
mentstyring, hastighed feedback [5] i parameter 100.

448

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Hvis der er monteret en encoder pa gearakselen, skal
der indstilles et gear udvekslingstal, ellers vil VLT fre-
kvensomformeren ikke kunne beregne udgangsfre-
kvensen korrekt.

Ved en gear ratio pa 1:10 (nedgearing af motor-om-
lebstal) indstilles parameter-veerdien til 10.

Er encoderen monteret direkte pa motorakslen skal
gearudveksling seettes til 1,00.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi.

Moment, Friktionstab ved hastigheds-
449
feedback

(MOM. FRIKTAB. HF. LOSS)
Veerdi:

0,00 - 50,00% af det nominelle
motormoment

# 0.00%

Funktion:
Denne parameter anvendes kun, hvis Momentstyring,
hastighedsfeedback [5] er valgt i parameter 100.

Indstil friktionstabet som en fast procentdel af tab i no-
minelt moment. Ved motordrift lsegges friktionstabet til
momentet, mens det ved generatorisk drift treekkes fra
momentet.

Se afsnittet Indstilling af parametre, momentregulering,
hastighedsfeedback.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi.

450 Netspaending ved netfejl

(NETFEJL SPZAENDING)

Veerdi:

180-240 V for 200-240 V-apparater # 180
342 - 500 V for 380 - 500 V-apparater # 342
473-600 V for 525-600 V-apparater # 495
473-690 V for 525-690 V-apparater # 495

Funktion:
Her indstilles spaendingsniveauet, hvorved parameter
407 Netfejl skal aktiveres. Spaendingsniveauet for ak-
tivering af netfejlfunktionerne skal ligge under den no-
minelle netspaending, som frekvensomformeren for-
synes med. Som tommelfingerregel kan parameter
450 seettes til 10 % under nominel netspaending.

Beskrivelse af valg:
Indstil niveauet for aktivering af netfejl-funktionerne.

' NB!
'.: Indstilles denne veerdi for hgit, vil netfejl-
a funktionen indstillet i parameter 407 kun-

ne aktiveres, selv om netforsyningen er til
stede.

453 Hastighed lukket slgjfe gearing

(HAST. GEARING)

Veerdi:
0.01 - 100.00

# 1.00

Funktion:
Denne parameter anvendes kun, hvis Hastighedssty-
ring, lukket slojfe [1] er valgt i parameter 100 Konfigu-
ration.
Hvis feedback er monteret pa gearakslen, skal der an-
gives en gearing - i modsat fald vil VLT-frekvensom-
formeren ikke kunne opdage et kodertab.
Hvis der gnskes et udvekslingsforhold pa 1:10 (ned-
gearing af motorens omdrejningstal), skal parameter-
veerdien veere 10.
Hvis koderen er monteret direkte pa motorakslen, skal
udvekslingsforholdet veere 1,00.
Bemeerk, at denne parameter kun har betydning for
funktionen kodertab.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi.

454 Dodtidskompensation

(DEADTIME COMP.)

Veerdi:

Ikke aktiv (Ikke aktiv) [0]
# On (ON) [1]
Funktion:

Vekselretterens aktive dgdtidskompensation, der er
en del af VLT 5000 styringsalgoritmen (VVC+), farer
til ustabilitet ved stilstand, nar der arbejdes med styring
i lukkede slgjfer. Formalet med denne parameter er at
slukke for den aktive dgdtidskompensation for at und-
ga ustabilitet.

Beskrivelse af valg:
Veelg Off [0] for at inaktivere dgdtidskompensationen.
Veelg On [1] for at aktivere dgdtidskompensationen.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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455 Frekvensomradeovervagning

(FREK.OMR.MONI)

Veerdi:

Ikke aktiv [0]
# Aktiv [1]
Funktion:

Denne parameter bruges, hvis advarsel 35 Ude af fre-
kvensomrade skal slas fra i displayet i processtyring
med lukket slgjfe. Denne parameter pavirker ikke det
udvidede statusord.

Beskrivelse af valg:
Veelg Aktiv [1]for at aktivere visning i displayet, hvis
advarsel 35 Ude af frekvensomrade forekommer. Veelg
Ikke aktiv [O]for at deaktivere visning i displayet, hvis
advarsel 35 Ude af frekvensomréde forekommer.

457 Fasetabsfunktion

(Fasetabsfunktion)

Veerdi:
# Trip (Trip) [0]
Advarsel (Advarsel) (1]
Funktion:

Veelg den funktion, der skal aktiveres, hvis der opstar
for stor forsyningsubalance, eller hvis en fase falder
ud.

Beskrivelse af valg:
Ved Trip [0] standser frekvensomformeren motoren in-
den for fa sekunder (afheengig af frekvensomforme-
rens starrelse)
Ved Advarsel [1], bliver der kun eksporteret en advar-
sel, nar der opstar netfejl, men i mere alvorlige tilfeelde
kan andre ekstreme forhold resultere i et trip.

ll"l

>

i kvensomformerens holdbarhed, hvis net-

fejlen fortseetter.

' NB!
'ﬁ Ved fasetab far de interne koleventilatorer

NB!
Hvis Advarsel er valgt, reduceres fre-

i visse frekvensomformertyper ingen
stroam. For at undga overophedning kan
der tilsluttes en ekstern stramforsyning.
IP 00/IP 20/NEMA

- VLT 5032-5052, 200-240 V

- VLT 5122-5552, 380-500 V

- VLT 5042-5602, 525-690 V

-IP 54

- VLT 5006-5052, 200-240 V
- VLT 5016-5552, 380-500 V
- VLT 5042-5602, 525-690 V
Se ogsa Elektrisk Installation.

483 Dynamisk DC-link-kompensation

(DC-link-komp.)

Veaerdi:
Ikke aktiv [0]
# Aktiv [1]
Funktion:

Frekvensomformeren har en funktion, der sikrer, at
udgangsspeendingen er uafheengig af eventuelle
spaendingssvingninger i DC-linket, f.eks. forarsaget af
hurtige svingninger i forsyningsspaendingen. Fordelen
er et meget stabilt moment pa motorakslen (lav mo-
mentrippel) under de fleste netspaendingsforhold.

Beskrivelse af valg:
| visse tilfeelde kan denne dynamiske kompensation
forarsage resonanser i DC-linket og bar da deaktive-
res. Dette sker typisk, hvis der er monteret en beskyt-
telsesspole eller et passivt harmonisk filter (f.eks.
filtrene AHF005/010) i frekvensomformerens strgm-
forsyning for at undertrykke harmoniske stramme. Det
kan ogsa forekomme ved netspaending med lave kort-
slutningsforhold.
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® Parametre - seriel kommunikation

500 Adresse

Veerdi:
Parameter 500 Protokol = FC protokol [0]
0-126 #
Parameter 500 Protokol = MODBUS RTU [2]
1-247 # 1
Funktion:
Det er i denne parameter muligt at tildele hver fre-
kvensomformer en adresse i et serielt kommunikati-
onsnet.

Beskrivelse af valg:
Den enkelte frekvensomformer skal tildeles en unik
adresse.
Hvis antallet af tilsluttede apparater (frekvensomfor-
mere + master) er starre end 31, skal der anvendes en
forsteerker (repeater).
Parameter 500 Adresse kan ikke veelges via den seri-
elle kommunikation, men skal indstilles via betjenings-
enheden.

501 Baudrate

(BAUDRATE)

Veerdi:

300 Baud (300 BAUD) [0]
600 Baud (600 BAUD) [1]
1200 Baud (1200 BAUD) 2]
2400 Baud (2400 BAUD) 3]
4800 Baud (4800 BAUD) [4]
# 9600 Baud (9600 BAUD) 5]

Funktion:
| denne parameter programmeres den hastighed,
hvormed data overfgres via den serielle forbindelse.
Baudrate defineres som antallet af bits der overfares
pr. sekund.

Beskrivelse af valg:
Frekvensomformerens transmissionshastighed skal
seettes til en veerdi svarende til transmissionshastig-
heden for PC/PLC. Parameter 501 kan ikke veelges via
den serielle port, RS 485.
Selve datatransmissionstiden, som bestemmes af den
indstillede baud rate, er kun en del af den samlede
kommunikationstid.

502 Frileb
(FRILOB)

503 Kvikstop
(KVIKSTOP)

504 DC bremse
(DC BREMSE)

(START)
507 Valg af Setup

Veerdi:
Digital input (DIGITAL INPUT) [0]
Bus (BUS) (1]
Logisk og (LOGISK OG) [2]
# Logisk eller (LOGISK ELLER) [3]

Funktion:

| parameter 502-508 kan man veelge at styre frekvens-
omformeren via klemmerne (digital input) og/eller via
bussen.

Veelges Logisk og, eller Bus, kan den pageeldende
kommando kun aktiveres, hvis den afgives via den se-
rielle kommunikationsport. Ved Logisk og, skal den
tillige veere aktiveret via en af de digitale indgange.

Beskrivelse af valg:
Digital input [0] veelges, hvis det gnskes, at den pa-
geeldende styrekommando kun kan aktiveres via en
digital indgang.
Bus [1] veelges, hvis det gnskes, at den pageeldende
styrekommando kun kan aktiveres via et bit i styreor-
det (seriel kommunikation).
Logisk og [2] veelges, hvis det gnskes, at den pageel-
dende styrekommando kun aktiveres, nar der gives
signal (aktivt signal = 1) bade via styreord og en digital
indgang.

505-508 Bus Styrekommando
Digital indgang
0 0 0
1 0
1 0 0
1 1 1

Logisk eller [3] veelges, hvis det gnskes, at den pa-
geeldende styrekommando aktiveres, nar der gives

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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signal (aktivt signal = 1) enten via styreord eller en di-
gital indgang.

505-508 Bus Styrekommando
Digital indgang
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
J NB!

Parameter 502 - 504 omhandler stopfunk-
tioner, se eksempel vedr. parameter 502
(Frilgb) nedenfor. Aktivt stopkommando
0",

Parameter 502 = Logisk og

Digital ind- Bus Styrekommando
gang
0 0 1 Frileb
1 0 Motor karer
1 0 0 Motor karer
1 1 0 Motor karer

Parameter 502 = Logisk eller

Digital ind- Bus Styrekommando
gang
0 0 1 Frileb
0 1 1 Frilob
1 0 1 Frilob
1 1 0 Motor karer
506 Reversering

(REVERSERING)

Veerdi:

% Digital input (DIGITAL INPUT) [0]
Bus (BUS) [1]
Logisk og (LOGISK OG) [2]
Logisk eller (LOGISK ELLER) [3]

Funktion:

Se beskrivelse til parameter 502.

Beskrivelse af valg:
Se beskrivelse til parameter 502.

Funktion:
Her kan indstilles en fast hastighed (jog), som aktive-
res via den serielle kommunikationsport.
Funktionen er den samme som i parameter 213.

Beskrivelse af valg:
Jogfrekvensen fjog kan veaelges mellem fmin (parame-
ter 201) og fmax (parameter 202).

510 Bus jog 2

(BUS JOG 2)

Veerdi:
0,0 - parameter 202

# 10.0 Hz

Funktion:
Her kan indstilles en fast hastighed (jog), som aktive-
res via den serielle kommunikationsport.
Funktionen er den samme som i parameter 213.

Beskrivelse af valg:
Jogfrekvensen fjog kan veaelges mellem fuin (parame-
ter 201) og fmax (parameter 202).

512 Telegramprofil
Veerdi:
Fieldbus-profil (FIELDBUSPROFIL) [0]
# FC-drev (FC-DREV) [1]
Funktion:

Der kan veelges mellem to forskellige styreordsprofiler.

Beskrivelse af valg:
Veelg den gnskede styreordsprofil.
Se Seriel kommunikation i Design Guiden for at fa yder-
ligere oplysninger om styreordsprofilerne. Se desuden
de seerskilte fieldbus-manualer for at fa yderligere op-
lysninger.

513 Bus tidsinterval

(BUS TIMEOUT TID)

Veerdi:

1 - 99 sek. # 1 sek.
509 Bus jog 1
(BUS JOG 1)
Veerdi:
0,0 - parameter 202 # 10.0 Hz
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
| denne parameter indstilles den tid der maksimalt for-
ventes at ga mellem modtagelse af to pa hinanden
falgende telegrammer. Overskrides denne tid, formo-
des den serielle kommunikation at veere ophgrt og
onsket reaktion indstilles i parameter 514.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

514 Bus tidsintervalfunktion

(BUS TIMEOUT FUNK)

Veerdi:

Stop og trip (STOP & TRIP) [5]

Funktion:
| denne parameter vaelger man gnsket reaktion for
VLT frekvensomformeren, nar den indstillede tid for
bus timeout (parameter 513) er overskredet.
Hvis valg [1] til [5] bliver aktiveret vil relee 01 og relee
04 blive deaktiveret.

Hvis flere time-outs forekommer pa samme tid, tildeler
VLT frekvensomformeren time-out funktionen fglgen-
de prioritet:

1. Parameter 318 Funktion efter time-out
2. Parameter 346 Funktion efter encoder-tab

3. Parameter 514 Bustidsintervalfunktion

H Off (OFF) [0]
Frys udgang (FRYS UDGANG) [1] v G|
eskrivelse af valg:
Stop.(STOP) [2] VLT frekvensomformerens udgangsfrekvens kan fry-
Jogging (JOGGING) [3] ses til den aktuelle veerdi, fryses til referencen, ga til
Max. hastighed (MAX HASTIGHED) (4] stop, ga til joggingfrekvens (parameter 213), ga il
max. udgangsfrekvens (parameter 202) eller stoppe
og aktivere en udkobling.
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Parameter Beskrivelse Display Enhed Opdatering
nr. tekst interval
515 Reference % (REFERENCE) % 80 msek.
516 Referenceenhed (REFERENCE [ENH.]) Hz, Nm eller 80 msek.
omdr./min
517 Feedback (FEEDBACK) Skal veelges via 80 msek.
par. 416
518 Frekvens (FREKVENS) Hz 80 msek.
519 Frekvens x skalering (FREKVENS X SKAL) - 80 msek.
520 Strom (MOTORSTRGM) Amp x 100 80 msek.
521 Moment (MOMENT) % 80 msek.
522 Effekt, kW (EFFEKT (KW)) kw 80 msek.
523 Effekt, HK (EFFEKT (HK)) HP (US) 80 msek.
524 Motorspaending (MOTORSPANDING) \Y 80 msek.
525 DC link spaending (DC-LINK SPZAENDING) \ 80 msek.
526 Motortemp. (TERM.BEL.MOTOR) % 80 msek.
527 VLT temp. (VLT TEMP) % 80 msek.
528 Digital indgang (DIG. INDGANG) Binzer kode 2 msek.
529 Klemme 53, analog ind- (ANA.INDG. 53) \Y 20 msek.
gang
530 Klemme 54, analog ind- (ANA.INDG. 54) \ 20 msek.
gang
531 Klemme 60, analog ind- (ANA.INDG. 60) mA 20 msek.
gang o
532 Pulsreference (PULSREFERENCE) Hz 20 msek. £
533 Ekstern reference % (EKST. REFERENCE) 20 msek. GE’
534 Statusord (STATUS ORD [HEX]) Hex-kode 20 msek. %
535 Bremseeffekt/2 min. (BR. -EFFEKT/2 MIN) kW gv
536 Bremseeffekt/sek. (BR.-EFFEKT/S) kW a
537 Kolepladetemperatur (KOLEPLADETEMP.) °C 1,2 sek.
538 Alarmord (ALARM ORD [HEX]) Hex-kode 20 msek.
539 VLT-styreord (STYREORD [HEX]) Hex-kode 2 msek.
540 Advarselsord, 1 (ADV. ORD 1) Hex-kode 20 msek.
541 Udvidet statusord Hex (EKST. STATUSORD) Hex-kode 20 msek.
557 Motor omdr/min (MOTOR RPM) OMDR/MIN 80 msek.
558 Motor OMDR/MIN x ska- (MOTOROMDR X SKAL.) - 80 msek.
lering
Funktion: Referenceenhed, parameter 516:
Disse parametre kan udlaeses via den serielle kom- Giver den aktuelle veerdi af klemmerne 17/29/53/54/60
munikationsport og via displayet i Display mode, se i de enheder, der folger af konfigurationsvalget i para-
ogsa parameter 009 - 012. meter 100 (Hz, Nm eller omdr./min.) eller i parameter
416. Se eventuelt ogsa parameter 205 og 416.
Beskrivelse af valg: Feedback, parameter 517:
Reference %, parameter 515: Indikerer statusveerdier for klemme 33/53/60 i de en-
Den viste vaerdi svarer til den samlede reference (sum- heder/skaleringer, der er valgti parameter 414, 416 og
men af digital/analog/preset/bus/fastfrosset ref./catch 416.

up og slow down).

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Frekvens, parameter 518:
Den viste veerdi svarer til den faktiske motorfrekvens
fu (uden resonansdaempning).

Frekvens x skalering, parameter 519:

Den viste veerdi svarer til den faktiske motorfrekvens
fu (uden resonansdampning) ganget med en faktor
(skalering) angivet i parameter 008.

Motorstrom, parameter 520:

Den viste veerdi svarer til den givhe motorstram malt

som en middelveerdi |Irms.

Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga ca. 1,3
sekunder fra en indgangsveerdi eendres, til dataudlaes-
ningsvaerdien aendres.

Moment, parameter 521:
Den viste veerdi er det moment, med fortegn, der le-
veres til motorakslen. Veerdien gives som en procent-
del af det nominelle moment.
Der er ikke eksakt linearitet mellem 160% motorstrgm
og moment i forhold til det nominelle moment. Nogle
motorer leverer imidlertid endnu sterre moment. Som
folge deraf afhaenger min.-vaerdien og maks.-veerdien
af maksimalstremmen og den anvendte motor.
Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga ca. 1,3
sekunder fra en indgangsveerdi eendres, til dataudlaes-
ningsvaerdien aendres.
' NB!

“: Hvis indstillingen af motorparametrene ik-

i ke svarer til den anvendte motor, vil data-
udlaesningerne vaere upraecise og maske
endda blive negative, selv om motoren ik-
ke karer eller den producerer et positivt
moment.

Effekt, (kW), parameter 522:

Den viste veerdi beregnes pa grundlag af den faktiske
motorspaending og den aktuelle motorstrom.
Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga ca. 1,3
sekunder fra en indgangsveerdi eendres, til dataudlaes-
ningsvaerdien aendres.

Effekt (HK), parameter 523:

Den viste veerdi beregnes pa grundlag af den faktiske
motorspaending og den aktuelle motorstrogm.
Veerdien indikeres i HK.

Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga ca. 1,3
sekunder fra en indgangsveerdi eendres, til dataudlaes-
ningsvaerdien aendres.

Motorspaending, parameter 524:
Den viste veerdi er en beregnet veaerdi, der anvendes
til styring af motoren.

DC-link spanding, parameter 525:

Den viste vaerdi er en malt veerdi.

Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan ga ca. 1,3
sekunder fra en indgangsvaerdi eendres, til dataudlaes-
ningsveerdien aendres.

Motortemp., parameter 526:

VLT temp., parameter 527:
Der vises kun hele tal.

Digital indgang, parameter 528:

Den viste veerdi indikerer signalstatus fra de 8 digitale
klemmer (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32 og 33).
Udlaesningen er bineer, og cifferet laengst til venstre
oplyser status for klemme 16, mens cifferet laengst til
hgjre svarer til klemme 33.

Klemme 53, analog indgang, parameter 529: :
Den viste veerdi indikerer signalvaerdien pa klemme
583.

Skaleringen (parameter 309 og 310) pavirker ikke ud-
leesningen. Min. og maks. bestemmes af forskyd-
nings- og forstaerkningsjusteringen af AD-konverte-
ren.

Klemme 54, analog indgang, parameter 530: :
Den viste veerdi indikerer signalveerdien pa klemme
54,

Skaleringen (parameter 312 og 313) pavirker ikke ud-
leesningen. Min. og maks. bestemmes af forskyd-
nings- og forstaerkningsjusteringen af AD-konverte-
ren.

Klemme 60, analog indgang, parameter 531: :
Den viste veerdi indikerer signalveerdien pa klemme
60.

Skaleringen (parameter 315 og 316) pavirker ikke ud-
leesningen. Min. og maks. bestemmes af forskyd-
nings- og forstaerkningsjusteringen af AD-konverte-
ren.

Pulsreference, parameter 532:
Den viste veerdi indikerer evt. pulsreference i Hz til-
sluttet en af de digitale indgange.

Ekstern reference %, parameter 533:
Den viste veerdi oplyser summen af de eksterne refe-
rencer som % (summen af analog/bus/puls).

Statusord, parameter 534:

Indikerer det startusord, der tilfares via den serielle
kommunikationsport i Hex-kode fra frekvensomforme-
ren. Se Design Guiden.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Bremseeffekt/2 min., parameter 535:

Indikerer en bremseeffekt, der tilfares til en ekstern
bremsemodstand. Middeleffekten beregnes fortlgben-
de over de seneste 120 sek.

Bremseeffekt/sek., parameter 536:

Indikerer den givne bremseeffekt, der tilfares til en
ekstern bremsemodstand. Opgives som en gjeblik-
sveerdi.

Kolepladetemperatur, parameter 537:

Angiver frekvensomformerens givne kolepladetempe-
ratur. Udkoblingsgraensen er 90 + 5°C, og apparatet
kobler ind igen ved 60 + 5°C.

Alarmord, parameter 538:

Angiver i Hex-format, om der er en alarm pa frekvens-
omformeren. Se afsnittet Advarselsord 1, Udvidet sta-
tusord og Alarmord for at fa flere oplysninger.

VLT-styreord, parameter 539:

Indikerer det styreord, der tilfgres via den serielle kom-
munikationsport i Hex-kode til frekvensomformeren.
Se Design Guiden for at fa yderligere oplysninger.

Advarselsord 1, parameter 540:

Angiver i Hex-format, om der er en advarsel pa fre-
kvensomformeren. Se afsnittet Advarselsord 1, Udvi-
det statusord og Alarmord for flere at fa oplysninger.

Udvidet statusord Hex, parameter 541:
Angiver i Hex-format, om der er en advarsel pa fre-
kvensomformeren.

Se afsnittet Advarselsord 1, Udvidet statusord og
Alarmord for at fa flere oplysninger.

Motor omdr/min, parameter 557:

Den viste veerdi svarer til de faktiske motoromdrejnin-
ger. Ved processtyring med aben eller lukket slgjfe
estimeres motoromdrejningerne. | hastighedssluttede
slgjfer males den.

Motor RPM x skalering, parameter 558:

Den viste veerdi svarer til de faktiske motoromdrejnin-
ger ganget med en faktor (skalering) angivet i para-
meter 008.

561 Protokol

(PROTOKOL)

Veerdi:

% FC-protokol (FC PROTOKOL) [0]
Modbus RTU [3]
Funktion:

Der kan veelges mellem to forskellige protokoller.

Beskrivelse af valg:
Veelg den gnskede styreordsprotokol.

Yderligere oplysninger om anvendelse af Modbus
RTU: se MG10SX.

570 Modbus paritets- og meddelelsesram-
me

(M.BUS PAR./FRAME)

Veerdi:

(EVEN/1 STOPBIT) [0]

(ODD/1 STOPBIT) [1]

# (NO PARITY/ 1 STOPBIT) [2]

(NO PARITY/2 STOPBIT) [3]
Funktion:

Denne parameter konfigurerer frekvensomformerens
Modbus RTU-interface til at kommunikere korrekt med
master-styreenheden. Pariteten (LIGE, ULIGE eller
INGEN PARITET) skal indstilles, sa den svarer til ind-
stillingen for master-styreenheden.

Beskrivelse af valg:
Veelg den paritet, der svarer til indstillingen for Modbus
master-styreenheden. Lige eller ulige paritet anven-
des somme tider til at gare det muligt at kontrollere et
overfart ord for fejl. Da Modbus RTU anvender den
mere effektive metode CRC (Cyclic Redundancy
Check) til fejlkontrol, anvendes paritetskontrol kun
sjeeldent i Modbus RTU-netveerk.

Modbus tidsafbrydelse af kommunika-

71
S tion

(M.BUS KOM.-TID.)

Veerdi:
10 ms - 2000 ms

# 100 ms

Funktion:
Denne parameter bestemmer det maksimale tidsrum,
hvorunder frekvensomformeren s Modbus RTU venter
pa tegn, der sendes af master-styreenheden. Nar det-
te tidsrum udlgber, gar frekvensomformerens Modbus
RTU-interface ud fra, at hele meddelelsen er modta-
get.

Beskrivelse af valg:
Generelt er veerdien pa 100 ms tilstreekkeligt for Mod-
bus RTU-netveerk, men visse Modbus RTU-netvaerk
kan arbejde med en tidsafbrydelsesveerdi pa kun 35
ms.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Hvis der veelges en for kort veerdi, risikerer frekvens-
omformerens Modbus RTU-interface at ga glip af en
del af meddelelsen. Da CRC-kontrollen efterfglgende
ikke vil veere korrekt, vil frekvensomformeren ignorere
meddelelsen. De resulterende returneringer af med-
delelser vil ggre kommunikationen i netveerket lang-
sommere.

Hvis der veelges en for lang veerdi, venter frekvens-
omformeren laengere end ngdvendigt for at bestem-
me, om meddelelsen er afsluttet. Dette vil forsinke
frekvensomformerens reaktion pa meddelelsen og
muligvis f& master-styreenheden til at tidsafbryde. De
resulterende returneringer af meddelelser vil gore
kommunikationen i netveerket langsommere.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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® Fremgangsmade for indtastning af tekst med LCP Maks. 8 tegn [XXXXXXXX]
Nar der er valgt Displaytekst i parameter 009 og 010,
skal der veelges en displaylinjeparameter (553 eller Funktion:

554). Tryk herefter pa tasten CHANGE DATA. Skriv
teksten direkte pa den valgte linje ved hjeelp af pileta-
sterne [+], [[] samt mod venstre og hojre pa LCP-
betjeningspanelet. Med piletasterne [+] og [-] rulles
gennem listen over tilgengelige bogstaver. Med pi-
letasterne mod venstre og mod hgijre flyttes markaren
frem og tilbage pa tekstlinjen.

Tryk pa tasten OK for at gemme teksten, nar tekstlin-
jen er feerdig. Tasten CANCEL annullerer teksten.

Folgende tegn er tilgeengelige:

ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXY
ZESAAOUEIUe./-()0123456789
'mellemrum'’

'mellemrum' er standardveerdien for 553 og 554. Hvis
et tegn skal slettes, skal det overskrives med 'mellem-

rum.

553 Displaytekst 1

(DISPLAYTEKSTARRAY 1)

Veerdi:

Maks. 20 tegn XXXXXX XXX XX XXX XXXXXX]

Funktion:
Her kan der skrives en tekst pa maksimalt 20 tegn, der
vises i displaylinje 1, forudsat at der er valgt LCP-dis-
playtekst [27] i parameter 070 Displaylinje 1.1. Eksem-
pel pa displaytekst:

EREMSESYSTEM HE. 2

ULT HR.§& &

175ZA792.10

AUTO FIERHM KIRER

Beskrivelse af valg:
Den gnskede tekst kan skrives via seriel kommunika-
tion eller ved hjeelp af piletasterne pa LCP-betjenings-
panelet.

554 Displaytekst 2
(DISPLAYTEKSTARRAY 2)

Veerdi:

Her kan der skrives en tekst p4 maksimalt 8 tegn, der
vises i displaylinje 2, forudsat at der er valgt LCP-dis-
playtekst [29] i parameter 009 Displaylinje 2.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede tekst kan skrives via seriel kommunika-
tion eller ved hjeelp af piletasterne pa LCP-betjenings-
panelet.

580-582 Kaldte parametre
(PARAM. LISTE)

Veerdi:

Skrivebeskyttet

Funktion:
De tre parametre indeholder en liste over alle de pa-
rametre, der er defineret i VLT'en. Hver parameter
indeholder op til 116 elementer (parameternumre).
Antallet af parametre, der er i brug (580, 581 eller 582)
afhaenger af den pagaeldende VLT-konfiguration. Nar
0 bruges som parameternummer, ender listen.

Beskrivelse af valg:
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# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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B Tekniske funktioner
Parameter nr. Beskrivelse Displaytekst Enhed Omrade
Driftsdata
600 Driftstimer (DRIFTSTIMER) Timer 0 -130,000.0
601 Korte timer (KORTE TIMER) Timer 0 - 130,000.0
602 kWh-teeller (kWh TELLER) kWh 0-9999
603 Antal indkoblinger (ANTAL INDKOBL.) Nr. 0-9999
604 Ant. overtemperaturer (ANTAL OVEROP- Nr. 0-9999
HED.)
605 Ant. overspaendinger (ANTAL OVER- Nr. 0-9999
SP/ZAND.)
Funktion: kWh-teeller, parameter 602:

Disse parametre kan udleeses via den serielle kom-
munikationsport samt via displayet i parametrene.

Beskrivelse af valg:
Driftstimer, parameter 600:
Indikerer det antal timer, frekvensomformeren har vee-
ret i drift.
Veerdien opdateres i frekvensomformeren hver time
0g gemmes, nar apparatet slukkes.

Korte timer, parameter 601:

Indikerer det antal timer, frekvensomformeren har vee-
ret i drift siden reset i parameter 619.

Veerdien opdateres i frekvensomformeren hver time
0g gemmes, nar apparatet slukkes.

Angiver stramforbruget fra netforsyningen i kWh som
en middelveerdi over en time. Reset teeller: Parameter
618.

Antal indkoblinger, parameter 603:
Angiver antal indkoblinger af forsyningsspaendingen,
der har veeret foretaget pa frekvensomformeren.

Ant. overtemperaturer, parameter 604:
Angiver antal temperaturfejl, der har veeret pa fre-
kvensomformeren.

Ant. overspaendinger, parameter 605:
Angiver antal overspzendinger, der har veeret pa fre-
kvensomformeren.

Parameternr. Beskrivelse Displaytekst Enhed Omrade
Driftsdata
606 Digitale indgange. (LOG: DIGITAL INDG) Decimal 0-255
607 Styreord (LOG: STYREORD Decimal 0 - 65535
608 Statusord (LOG: BUS STAT Decimal 0 - 65535
ORD)
609 Reference (LOG: REFERENCE) Y% 0-100
610 Feedback (LOG: FEEDBACK) Par. 416 999,999.99 -
999,999.99
611 Udgangsfrekvens (LOG: MOTOR- Hz 0.0-999.9
FREKV.)
612 Udgangsspaending (LOG: MOTORSP/N- Volt 50 - 1000
DING)
613 Udgangsstroam (LOG: MOTOR- Amp 0.0-999.9
STROM)
614 DC link spaending (LOG: DC-LINK Volt 0.0-999.9
SPZANDING)
Funktion: vil veere tilgeengelige i displayet. Dette kan f.eks. veere

Via denne parameter er det muligt at fa vist op til 20
datalogbgger, hvor [0] er den nyeste og [19] den &ld-
ste. En datalogfgring finder sted hvert 160. ms, sa

leenge der er givet startsignal. Hvis der gives stopsig-
nal, gemmes de seneste 20 logposter, og veerdierne

nyttigt ved udfarelse af service efter trip.
Denne parameter kan udlaeses via den serielle kom-
munikationsport samt via displayet.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Datalognummeret oplyses i kantede parenteser: [1].
Datalogbgger fastfryses, hvis der forekommer et trip,
og frigives igen, nar frekvensomformeren efterfalgen-
de resettes.
Datalogging er aktiv, mens motoren kgrer.

Fastfrys en datalog, hvis et trip forekommer, og frigiv
den ved reset af frekvensomformeren. Datalogging er
aktiv, nar motoren karer.

Digital indgang, parameter 606:

Veerdien for de digitale indgange gives som et deci-
maltal i omradet 0-255.

Datalognummeret oplyses i kantede parenteser: [1]

EEKST. REF., X

175ZA449.10

SN

GHE LOG:
[ B] 48

DIG. IMDGE.

Styreord, parameter 607:
Veerdien for styreordet gives som et decimaltal i om-
radet 0-65535.

Statusord, parameter 608:
Veerdien for busstatusordet gives som et decimaltal i
omradet 0-65535.

Reference, parameter 609:
Referencens veerdi oplyses som en % i intervallet
0-100%.

Feedback, parameter 610:
Veerdien oplyses som parameterfeedback.

Udgangsfrekvens, parameter 611:
Motorfrekvensens veerdi oplyses som en frekvens i in-
tervallet 0,0-999,9 Hz.

Motorspaending, parameter 612:
Motorspaendingens veerdi oplyses i Volt i intervallet
50-1000 V.

Udgangsstrom, parameter 613:
Motorstrommens veerdi oplyses i Ampere i intervallet
0,0-999,9 A.

DC-link spanding, parameter 614:
DC-link speendingens veerdi oplyses i Volt i intervallet
0,0-999,9 V.

615 Fejllogbog: Fejlkode

(F.LOG: FEJLKODE)

Veerdi:
[Indeks 1 - 10] Fejlkode 0-44
Funktion:

| denne parameter er det muligt at se arsagen til, at et
trip opstar.

Der lagres 10 (0-10) log-veerdier.

Laveste log-nummer (1) indeholder nyeste/seneste
gemte dataveerdi; Hgjeste log-nummer (10) indehol-
der den &ldste dataveerdi.

Beskrivelse af valg:
Oplyses som en talkode, hvor tripnummeret henviser
til en alarmkode, der fremgar af tabellen i afsnittet Ad-
varsler og alarmer.
Nulstil fejllogbogen efter manuel initialisering.

616 Fejllogbog: Tid

(F.LOG: TID)

Veaerdi:
[Indeks 1 - 10]
Funktion:

Denne parameter gor det muligt at f& vist det samlede
antal driftstimer forud for trip af apparatet. Der angives
10 (0-10) log-veerdier.

Laveste log-nummer (1) indeholder nyeste/sidst ge-
mte dataveerdi, mens hgjeste log-nummer (10) inde-
holder eeldste dataveerdi.
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Beskrivelse af valg:
Udleesning som indstillingsmulighed.
Angivelsesinterval: 0,0 - 9999,9.
Nulstil fejllogbogen efter manuel initialisering.

617 Fejllogbog: Vaerdi

(F.LOG: VZERDI)

Veaerdi:
[Indeks 1 -10]
Funktion:

Denne veerdi gor det muligt at f4 vist, ved hvilken stram
eller speending et givet trip fandt sted.

Beskrivelse af valg:
Udleeses som en veerdi.
Angivelsesinterval: 0.0 - 999.9.
Nulstil fejllogbogen efter manuel initialisering.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport

MG.52.A2.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 159



Danfot

VLT® 5000-serien

618 Reset af kWh tzeller

(RESET KWH TALLER)

Veerdi:

Ingen reset (INGEN RESET) [0]
Reset (RESET) [1]
Funktion:

Nulstilling af kWh time-teeller (parameter 602).

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Reset [1], og nar der trykkes pa [OK]-
tasten, nulstilles VLT frekvensomformerens kWh teel-
ler. Denne parameter kan ikke veelges via den serielle
port, RS 485.

"

619 Reset af korte timer teaeller

(RESET AF K@. TIM.)

Veerdi:

Nar [OK] tasten er aktiveret, er nulstillin-
gen udfort.

Ingen reset (INGEN RESET) [0]
Reset (RESET) (1]
Funktion:

Nulstilling af karte time teeller (parameter 601).

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Reset [1], og nar der trykkes pa [OK]-
tasten, nulstilles VLT frekvensomformerens korte time
teeller. Denne parameter kan ikke veaelges via den se-
rielle port, RS 485.

P

620 Driftstilstand

(DRIFTSTILSTAND)

Veerdi:

Nar [OK] -tasten er aktiveret, er nulstillin-
gen udfort.

# Normal funktion (NORMAL DRIFT) [0]
Funktion med deaktiveret inverter
(DRIFT - INV. OFF) 1]
Styrekorttest (STYREKORTTEST) [2]
Initialisering (INITIALISERING) [3]

Funktion:
Denne parameter kan, ud over den normale funktion,
anvendes til 2 forskellige test.
Desuden er der mulighed for at lave en initialisering af
alle parametre (undtagen parameter 603-605).

NB!

“: Funktionen bliver farst aktiv efter at net-
forsyningen til frekvensomformeren har
veeret slukket og tilsluttet igen.

Beskrivelse af valg:
Normal funktion [0], anvendes ved normal drift med
motor i den valgte applikation.
Funktion med deaktiveret inverter [1] veelges, hvis der
gnskes kontrol med styresignalets indflydelse pa sty-
rekortet og dets funktioner, uden at inverteren driver
motoren.
Styrekorttest [2], veelges hvis der gnskes kontrol af
styrekortets analoge, digitale indgange, analoge, digi-
tale releeudgange samt styrespaendingen pa +10 V.
Denne test kraever tilslutning af en testkonnektor, med
interne forbindelser.

Benyt fglgende procedure for styrekorttest:
1. Veelg Styrekorttest.

2. Afbryd netspaendingen og afvent, at lyset i
displayet forsvinder.

3. Indseet teststik (se nedenfor).
4. Tilslut netspaendingen.

5.  frekvensomformeren forventer tryk pa [OK]-
tasten (hvis ingen LCP, indstilles til Normal
drift og frekvensomformeren starter som nor-
malt).

6. Der foretages diverse test.
7. Tryk pa [OK]-tasten.

8. Parameter 620 indstilles automatisk til Nor-
mal drift.

Hvis en test fejler, vil frekvensomformeren ga i en uen-
delig lokke. Skift styrekort.

Teststik:

= fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = vaerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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g 2. Tryk pa [OK]-tasten.
@ 2 2D @ 2 2 @ 2 @ @ 5 . .
671819 20 27 29 3253 TR g 3 Afbryd netspaendingen og afvent, at lyset i
Ogoooooog 2 displayet forsvinder.

4. Tilslut netspaendingen.

Der kan foretages en manuel initialisering ved at holde
3 taster nede samtidig med at netspaendingen tilslut-
tes. En manuel initialisering stiller alle parametre til
fabriksindstilling, undtagen 600-605.

Proceduren for manuel initialisering er:

1. Afbryd netspaendingen og afvent, at lyset i
displayet forsvinder.
Initialisering [3], veelges, hvis der gnskes fabriksindstil- 2. Hold [DISPLAY/STATUS] + [MENU] + [OK]
ling af apparatet uden at parameter 500, 501 + nede samtidig med at netspeendingen tilslut-
600-605 + 615-617 resettes. tes. Displayet viser nu MANUAL INITIALIZE.

3. Nar displayet viser UNIT READY er frekvens-

NB! L
omformeren initialiseret.

“: Motoren skal vaere stoppet for initialise-
i ring kan foretages.

Procedure for initialisering:

1. Veelg Initialisering.

Parameternr. Beskrivelse Displaytekst 2
Typeskilt b
621 VLT-type (VLT-TYPE) E
622 Effektdel (EFFEKTDEL) o
623 VLT-bestillingsnummer (VLT-BESTIL.-NR) 8’
624 Softwareversionsnummer (SOFTWAREVERSION) o
625 LCP-identifikationsnummer (LCP ID NR.)
626 Database-identifikationsnr. (PARAM DB ID)
627 Effektdel-identifikationsnr. (EFFEKTDEL-VERSION)
628 Applikations-options-type (APP. OPTION)
629 Applikationsoption bestillingsnummer (APP. BEST.-NR)
630 Kommunikationsoptions-type (KOM. OPTION)
631 Kommunikationsoption bestillingsnummer (KOM. BEST.-NR)
Funktion: F.eks.: 175Z0072.
Apparatets nggledata kan udleeses via displayet eller Softwareversionsnummer, parameter 624:
den serielle kommunikationsport. Softwareversion er versionsnummeret.

F.eks.: V 3,10.

Beskrivelse af valg: LCP-identifikationsnummer, parameter 625:

VLT-type, parameter 621: Apparatets nggledata kan udleeses via displayet eller
VLT-Type indikerer apparatstgrrelsen og de grund- den serielle kommunikationsport.

leeggende funktioner. F.eks.: ID 1,42 2 kB.

F.eks.: VLT 5008 380-500 V.
Databaseidentifikationsnummer, parameter 626:

Effektdel, parameter 622: Apparatets nggledata kan udlaeses via displayet eller
Effektdelen angiver den anvendte effektdel. den serielle kommunikationsport.

F.eks.: Udbygget med bremse. Feks.: ID 1.14.

VLT-bestillingsnummer, parameter 623:
Bestillingsnummeret er bestillingsnummeret pa den
relevante VLT-type.

Effektdelidentifikationsnummer, parameter 627:
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Apparatets nggledata kan udleeses via displayet eller
den serielle kommunikationsport.
F.eks.: ID 1,15.

Applikationsoptionstype, parameter 628:
Dette oplyser typen af applikationsoptioner, der er
monteret med VLT-frekvensomformeren.

Applikationsoptionsbestillingsnummer, parame-
ter 629:

Dette oplyser bestillingsnummeret pa applikationsop-
tionen.

Kommunikationsoptionstype, parameter 630:
Dette oplyser typen af kommunikationsoptioner, der er
monteret med VLT-frekvensomformeren.

Kommunikationsoptionsbestillingsnummer, para-
meter 631:

Dette oplyser bestillingsnummeret pa kommunikati-
onsoptionen.
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700 Relae 6 funktion

(RELAUDGANG 6)

Rela 7 funktion

(RELAEUDGANG 7)

Rela 8 funktion

(RELAEUDGANG 8)

Relze 9 funktion

(RELAEUDGANG 9)

Funktion:

Denne udgang aktiverer en relaekontakt Releeudgan-
gene 6789 kan anvendes til at vise status og advarsler

703

709

Beskrivelse af valg:
Datavalg og forbindelser findes i parameter 319326

Relae 6, TIL-forsinkelse
(RELZE 6 ON DELAY)
Relae 7, TIL-forsinkelse
(RELZE 7 ON DELAY)
Rela 8, TIL-forsinkelse
(RELZE 8 ON DELAY)
Relae 9, TIL-forsinkelse
(RELZE 9 ON DELAY)
Veerdi:

0 - 600 sek.

Funktion:

Denne parameter tillader en forsinkelse af relee
6/7/8/9's indkoblingstid (klemme 1-2).

704

# 0 sek.

Beskrivelse af valg:

3
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702 Relae 6, FRA-forsinkelse
(RELZE 6 OFF DELAY)

Relae 7, FRA-forsinkelse
(RELZE 7 OFF DELAY)

708 Relae 8, FRA-forsinkelse
ﬁ - . £

VLT® 5000-serien
0 - 600 sek. # H 0 sek.
Funktion:
' NB! . .
- . , Denne parameter tillader en forsinkelse af relee
'l Parameter 700711 til releekortene aktive- o . .
J . . . 6/7/8/9's indkoblingstid (klemme 1-2).
res kun hvis relaeoptionskortet er installe-

Beskrivelse af valg:
Indtast den gnskede veerdi.

m Elektrisk installation af relaekortet
Releeerne tilsluttes som vist nedenfor.
Relee 6-9:

A-B slutte, A-C bryde.
Max. 240 V AC, 2 Amp.

Rele 06 Rele 07
T

T
2 2 2 2 2 2
BA 68 6C 7A 78 7C
] g ] g g ]

Rele 08 Rele 09

@

(e

2 2 2
8A 88 8C 9A 98 9C
[m} o [m} o o [m}

For at opna dobbelt isolering skal plastikfilmen mon-
teres som vist pa nedenstaende tegning.

175HA475.10

bd kommunikation via seriel kommunikationsport

(RELKE 8 ELAY)

711 Rela: 9, FRA-{¢

(RELA 9 OFF DELAY)
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Udgange klemme nr Relee  Relee 07 Relee 08 Relae
06 09
parameter 700 703 706 709
Veerdi
Ingen funktion INGEN FUNKTION 0 0 0 0
Styring klar STYRING KLAR 1 1 1 1
Klarsignal KLARSIGNAL 2 ¥ 2 2 2
Klar fiernbetjent KLARFJERNBETJ 3 3 3 3
Aktiv ingen advarsel AKTIV INGEN ADV 4 4 4 4
Kaerer VLT KORER 5 5 5 5
Karer ingen advarsel KORER INGEN ADV 6 6 6 6
Karer i omradet ingen advarsel KOR | OMR ING ADV 7 7 7 7
Karer med refvaerdi ingen adv KGR PA REF ING ADV 8 8 8 8
Alarm ALARM 9 9 9 9 *
Alarm eller advarsel ALARM ELLER ADV 10 10 10 10
Momentgraense MOM GRAENSE 11 11 11 11
Ude af stramomradet UDE AF STRGMOMR 12 12 12 12
Over | lav OVER | LAV 13 13 13 13
Under | hgj UNDER | HOJ 14 14 14 14
Ude af frekvensomréde UDE AF FREKVOMRADET 15 15 15 15
Over f lav OVER F LAV 16 16 16 16
Under f hgj UNDER F HGJ 17 17 17 17
Ude af feedbackomradet UDE AF FB OMRADET 18 18 18 18
Over feedback lav OVER FB LAV 19 19 19 19
Under feedback hgj UNDER FB HGJ 20 20 20 20
Termisk advarsel TERMISK ADV 21 21 21 21
Klar ingen termisk advarsel KLAR INGTERMADV 22 22 22 22
Klar fiernbetjening ingen term adv KLNETSP | OMR 23 23 23 23
Klar netspaending inden for omradet KLNETSP | OMR 24 24 24 24
Reversering REVERSERING 25 25 25 25
Bus ok BUS OK 26 26 26 26
Momentgraense og stop MOMENTGRANSE OG STOP 27 27 27 27
Bremse ingen bremseadvarsel BREMSE ING 28 28 28 28
Bremse klar ingen fejl BREMSE KLARING FJL 29 29 29 29
Bremsefejl BREMSEFEJL IGBT 30 30 30 30
Relee 123 RELA 123 31 31 31 31
Mekanisk bremsekontrol MEK BREMSE KONTR 32 32 32 32
Kontrolord bit 1112 KONTROLORD 1112 33 33 33 33
Udvidet mekanisk bremsekontrol EXT MECH BRAKE CONT 34 34 34 34
Sikkerhedsstop SIKKERHEDS STOP 35 35 35 35
Net TIL NET TIL 50 50 50 ¥ 50
Motor karer MOTOR KORER 51 51 % 51 51

Funktion:

Beskrivelse af valg:

En beskrivelse af valgmulighederne findes i parameter

319

Net TIL 50 har samme logiske funktion som Korer 5

Motor karer 51 har samme logiske funktion som Me-

kanisk bremsekontrol 32

164
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®m Fejlfinding

Symptom Handteres

1. Motoren karer ujaeevnt Hvis motoren karer ujaevnt, men der ikke gives fejl, kan det skyldes, at
frekvensomformeren er indstillet forkert.
Juster motorens dataindstillinger.
Kontakt Danfoss, hvis de nye indstillinger ikke far motoren til at kare
jeevnt.

2. Motoren kgarer ikke Kontrollér, om der er baglys i displayet.
Hvis der er baglys, kontrolleres det, om der vises en fejimeddelelse. Hvis
ja leeses Advarsels-afsnittet, hvis nej ga videre til symptom 5.
Hvis der ikke er baglys, kontrolleres det, om frekvensomformeren er
sluttet til netforsyningen. Huvis ja, ga til symptom 4.

3. Motoren bremser ikke Lees Styring med bremsefunktion.

4. Hverken meddelelse eller baglys i dis- Kontrollér, om forsikringerne til frekvensomformeren er breendt over.
playet Hvis ja, ring til Danfoss for at fa hjeelp.
Hvis nej, kontrollér, om styrekortet er overbelastet.
Hvis der er tilfzeldet, afbrydes samtlige kontrolsignalstik pa kontrolkortet,
hvorefter det undersagges, om fejlen forsvinder.
Hvis ja, kontrollér, at 24 V-forsyningen ikke er kortsluttet.
Hvis nej, ring til Danfoss for at fa hjeelp.

5. Motor stoppet, lys i displayet, men in- Start frekvensomformeren ved at trykke pa [START] i betjeningspanelet.
gen fejlrapport Kontrollér, om displayet er fastfrosset, dvs. om displayet ikke kan en-
dres eller defineres.
Huvis ja, kontrollér, om der er anvendt skaermede kabler, og om de er
tilsluttet korrekt.
Hvis nej, kontrollér, at motoren er tilsluttet, og at samtlige motorfaser er
i orden.
Frekvensomformeren skal indstilles til karsel med lokale referencer:
Parameter 002 = Lokal drift
Parameter 003 = gnsket referenceveerdi
Slut 24 V DC til klemme 27.
Referencen endres ved tryk pa '+' eller '-'.
Kgrer motoren?
Hvis ja, kontrollér, om styresignalerne til styrekortet er i orden.
Hvis nej, ring til Danfoss for at fa hjeelp.
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B Display - Statusmeddelelser

Statusmeddelelser forekommer i displayets 4. linie - se
eksempel nedenfor. Statusmeddelelserne vises i dis-
playet i ca. 3 sekunder.

FREEKUEHMS

2H, HHz

SLOW DOWK

Start med uret/mod uret

(START FREM/TILB.):

Inddata pa digitale indgange og parameterdata er i
konflikt.

Slow-down (SLOW DOWN):
Udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren reduce-
res med den procentdel, der er valgt i parameter 219.

Catch up (CATCH-UP):
Udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren forages
med den procentdel, der er valgt i parameter 219.

Feedback hgj (FEEDBACK HQJ):
FB-veerdien er hgjere end vaerdien i parameter 228.
Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Feedback lav (FEEDBACK LAV):
FB-veerdien er lavere end veerdien i parameter 227.
Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Udgangsfrekvens hoj (FREKVENS HQJ):
Udgangsfrekvensen er hgjere end veerdien i parame-
ter 226. Denne meddelelse vises kun, nar motoren
karer.

Udgangsfrekvens lav (FREKVENS LAV):
Udgangsfrekvensen er lavere end veaerdien i parame-
ter 225. Denne meddelelse vises kun, nar motoren
karer.

Udgangsstrem hgj (STRGM HQJ):
Udgangsstrammen er hgjere end veerdien i parameter
224. Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Udgangsstrom lav (STROM LAV):
Udgangsstreammen er lavere end veerdien i parameter
223. Denne meddelelse vises kun, nar motoren karer.

Bremsemaks. (BREMSEMAKS.):

Bremsen fungerer.

Optimal nedbremsning finder sted, nar veerdien i pa-
rameter 402 Bremseeffektgreense, KW overskrides.

Bremsning (BREMSNING):
Bremsen fungerer.

Rampedrift (REM/ RAMPNING):

Fjern er valgt i parameter 002, og udgangsfrekvensen
er endret i overensstemmelse med rampeindstillin-
gerne.

Rampedrift (LOKAL/ RAMPNING):

Lokal er valgt i parameter 002, og udgangsfrekvensen
er endret i overensstemmelse med rampeindstillin-
gerne.

Korer, lokal kontrol (LOKAL/KGR OK):
Lokal kontrol er valgt i parameter 002, og der er afgivet
en startkommando pé enten klemme 18 (START eller
PULSSTART i parameter 302) eller klemme 19
(START REVERSERET parameter 303).

Korer, fjernkontrol (FJIERN/KQR OK):

Fjernkontrol er valgt i parameter 002, og der er afgivet
en startkommando pa enten klemme 18 (START eller
PULSSTART i parameter 302) eller klemme 19
(START REVERSERET parameter 303) eller via den
serielle bus.

VLT-klar, fiernkontrol (FJERN/ENHED KLAR):
Fjernkontrol er valgt i parameter 002, og Frilobsstop in-
verteret i parameter 304, og der star 0 V pa klemme
27.

VLT klar, lokalkontrol (LOKAL/ ENHED KLAR):
Lokal er valgt i parameter 002 og Frilob inverteret i pa-
rameter 304, og der star 0 V pa klemme 27.

Kvikstop, fjernkontrol (FJERN/KSTOP):
Fjernkontrol er valgt i parameter 002, og frekvensom-
formeren er stoppet via et kvikstop-signal pa klemme
27 (eller evt. via den serielle kommunikationsport).

Kvikstop, lokal (LOKAL/ KSTOP):

Lokal er valgt i parameter 002, og frekvensomformeren
er stoppet via et kvikstop-signal pa klemme 27 (eller
evt. via den serielle kommunikationsport).

DC-stop, fjernkontrol (FJERN/DC-STOP):
Fjernkontrol er valgt i parameter 002, og frekvensom-
formeren er stoppet via et DC-stopsignal pa en digital
indgang (eller evt. via den serielle kommunikation-
sport).

DC-bremsning, lokal (LOKAL/ DC-STOP):

166 MG.52.A2.01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Danfot

VLT® 5000-serien

Lokal ervalgti parameter 002, og frekvensomformeren
er stoppet via et DC-bremsesignal pa klemme 27 (eller
evt. via den serielle kommunikationsport).

Stop, fjernstyret (FJERN/STOP):

Fjernkontrol er valgt i parameter 002, og frekvensom-
formeren er stoppet via styrepanelet eller en digital
indgang (eller evt. via den serielle kommunikation-
sport).

Stop, lokal (LOKAL/ STOP):

Lokal er valgtiparameter 002, og frekvensomformeren
er stoppet via styrepanelet eller den digitale indgang
(eller evt. via den serielle kommunikationsport).

LCP-stop, fjern (FJERN/LCP-STOP):

Der er valgt Fjern i parameter 002, og frekvensomfor-
meren via betjeningspanelet. Frilgbssignalet pa klem-
me 27 er hgijt.

LCP-stop, lokalt (LOKAL/LCP-STOP):

Lokal er valgti parameter 002, og frekvensomformeren
er stoppet via kontrolpanelet. Frilgbssignalet pa klem-
me 27 er hgijt.

Standby (STANDBY):

Fijernbetjening er valgt i parameter 002. Frekvensom-
formeren vil starte, nar den modtager et startsignal via
en digital indgang (eller den serielle kommunikation-
sport).

Fastfrys udgang (FASTFRYS UDGANG):
Fjernbetjent er valgt i parameter 002 sammen med
Fastfrys reference i parameter 300, 301, 305, 306 eller
307, og den relevante klemme (16, 17, 29, 32 eller 33)
er aktiveret (eller evt. via den serielle kommunikation-
sport).

Jog-drift, fijernbetjent

(FJERN/KQR JOG):

Fjernbetjent er valgt i parameter 002 og Jog i parame-
ter 300, 301, 305, 306 eller 307, og den relevante
klemme (16, 17, 29, 32 eller 33) er aktiveret (eller evt.
via den serielle kommunikationsport).

Jog-drift, lokal (LOKAL/ KGR JOG):

Lokal er valgt i parameter 002 og Jog i parameter 300,
301, 305, 306 eller 307, og den relevante klemme (16,
17, 29, 32 eller 33) er aktiveret (eller evt. via den seri-
elle kommunikationsport).

Overspandingskontrol (OVERSPZANDINGSKON-
TROL):

Mellemkredsspeendingen i frekvensomformeren er for
hgj. Frekvensomformeren forsgger at undga at trippe
ved at gge udgangsfrekvensen.

Denne funktion aktiveres i parameter 400.

Automatisk motoroptimering (AUTO MOTOR-
TILP):
Automatisk motoroptimering karer.

Bremsekontrol afsluttet (BREMSECHECK OK):
Kontrol af bremsemodstand og -transistor gennemfort
uden problemer.

Hurtig afladning afsluttet (HURTIG AFLEDN. OK):
Hurtig afladning er gennemfart.

Undtagelser XXXX (UNDTAGELSER XXXX):
Styrekortets mikroprocessor er stoppet, og frekvens-
omformeren er ude af drift. Arsagen kan veere stgj pa
forsyningsnettet eller i motor- eller styrekabler, som
kan fare til, at styrekortets processor stopper.
Kontrollér, at disse kabler har den forngdne elektro-
magnetiske skaermning.

Rampestop i fieldbustilstand (OFF1):

OFF1 betyder, at drevet er stoppet ved nedrampning.
Stopkommandoen er afgivet via fieldbus eller RS485-
serielporten (veelg fieldbus i parameter 512).

Frilgbsstop i fieldbustilstand (OFF2):

OFF2 betyder, at drevet er stoppet ved frilgb. Stop-
kommandoen er afgivet via fieldbus eller RS485-seri-
elporten (veelg fieldbus i parameter 512).

Kvikstop i fieldbustilstand (OFF3):

OFF3 betyder, at drevet er stoppet ved kvikstop. Stop-
kommandoen er afgivet via fieldbus eller RS485-seri-
elporten (veelg fieldbus i parameter 512).

Start ikke mulig (STARTLAS):

Drevet er i fieldbusprofil-tiistand. OFF1, OFF2 eller
OFF3 er aktiveret. OFF1 skal skiftes for at muliggore
start (OFF1 indstilles fra 1 til 0 til 1)

Ikke driftklar (ENHED IKKE KLAR):

Drevet er i fieldbusprofil-tilstand (parameter 512). Dre-
vet er ikke driftklart, idet bit 00, 01 eller 02 i styreordet
er "0", drevet er trippet, eller netforsyningen er afbrudt
(forekommer kun pa enheder med 24 V DC-forsyning).
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Driftklar (STYREKLAR):

Drevet er Klar til drift. P4 udvidede apparater, der har
24 V DC-forsyning, vises meddelelsen ogsa, hvis der
ikke er netforsyning.

Bus-jog, fjernbetjent (FIERN/KQR BUS JOG1):
Der er valgt fiernbetjent i parameter 002, og Fieldbus
er valgt i parameter 512. Bus Jog er valgt via fieldbus
eller seriel bus.

Bus-jog, fjernbetjent (FJERN/KGR BUS JOG2):
Der er valgt fijernbetjent i parameter 002, og Fieldbus
er valgt i parameter 512. Bus Jog er valgt via fieldbus
eller seriel bus.
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® Advarsler og alarmer
Tabellen giver de forskellige advarsler og alarmer og
indikerer om fejlen laser frekvensomformeren. Efter
Triplast, skal netforsyningen afbrydes og fejlen udbed-
res. Tilslut netforsyningen igen, og nulstil frekvensom-

Nar der er markeret med et kryds i bade advarsel og
alarm, kan det betyde, at der kommer en advarsel for
en alarm. Det kan ogsa betyde, at det er muligt at pro-
grammere, om en given fejl skal resultere i en advarsel
eller en alarm. Dette er f.eks. muligt i parameter 404

Bremsekontrol. Efter et trip blinker alarm og advarsel,
men hvis fejlen er udbedret, vil kun alarmen blinke.
Efter en nulstilling vil frekvensomformeren igen veere

formeren, hvorefter den er klar.

klar til drift.
Nr. Beskrivelse Advarsel Alarm Triplast
1 10 Voltlav (10 VOLT LAV) X
2 Live zero fejl (LIVE ZERO FEJL) X X
3 Ingen motor (INGEN MOTOR) X
4 Fasefejl NETFASEFEJL) X X X
5 Speaendingsadvarsel hgj (DC LINK SPANDING HJJ) X
6 Spaendingsadvarsel lav DC LINK SPAENDING LAV) X
7 Overspaending (DC LINK OVERSPZANDING) X X
8 Underspaending (DC LINK UNDERSP/ZND.) X X
9 Inverter overbelastet (INVERTER, TID) X X
10 Motor overbelastet (MOTOR, TID) X X
11 Motortermistor MOTORTERMISTOR) X X
12 Momentgraense (MOMENTGRANSE) X X
13 Overstrgm (OVERSTRGM) X X X
14 Jordfejl (JORDFEJL) X X
15 Switch mode fejl (SWITCH MODE FEJL) X X
16 Kortslutning (KORTSLUTNING) X X
17 Standardbus-timeout (STD BUS TIMEOUT) X X
18 Timeout for HPFB-bus (HPFB TIMEQOUT) X X
19 Fejl i EEprom pa effektkort (EE FEJL EFFEKTKORT) X
20 Fejl i EEprom pé styrekort (EE FEJL STYRE KORT) X
21 Auto-optimering OK (AUTOOPTIMERING OK) X
22 Auto-optimering ikke OK (AUTOOPTIMER. IKKE OK) X
23 Bremsetest fejlet (BREMSETEST FEJLET) X X
25 Bremsemodstand kortsluttet (FEJL | BREMSEOMDST. ) X
26 Bremsemodstand-effekt 100% (BREMSEEFFEKT 100%) X X
27 Bremsetransistor kortsluttet (BREMSE IGTB FEJL) X
29 Kolepladetemperatur for hgj (KILEPLADE OVERTEMP.) X X
30 Motorfase U mangler (MOT. FASE U MANGLER) X
31 Motorfase V mangler (MOT. FASE V MANGLER) X
32 Motorfase W mangler (MOT. FASE W MANGLER) X
33 Hurtig afledning ikke OK (HURTIG AFLAD.IKKE OK) X X
34 Profibus-kommunikationsfejl (PROFIBUS KOMM. FEJL) X X
35 Ude af frekvensomrade (UDG.FR.OMR/RET GRANS) X
36 Netfejl (NETFEJL) X X
37 Inverterfejl INVERTERFEJL) X X
39 Kontroller parameter 104 og 106 (CHECK P.104 & P.106) X
40 Kontrollér parameter 103 og 105 (CHECK P.103 & P.105) X
41 Motor for stor (Motor for stor) X
42 Motor for lille (Motor for lille) X
43 Bremsefejl (BREMSE FEJL) X X
44 Kodertab (ENCODER FEJL) X X
57 Overstram (OVERSTROM) X X X
60 Sikkerhedsstop (SIKKERHED/LAST) X X
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m Advarsler

Displayet blinker mellem normal tilstand og advarsel.
En advarsel vises i displayets fgrste og anden linje. Se
eksempler nedenfor. Hvis parameter 027 er indstillet
til linje 3/4, vises advarslen pa disse linjer, hvis dis-
playet er i displaytilstand 1-3.

IMGEM MOTOR

ADUAR. 3

Alarmmeddelelser
Alarmen vises i displayets 2. og 3. linje, se eksemplet
nedenfor:

TRIP C(RESET?

ALARM: 12

MOMEMT GREMSE

ADVARSEL 1

Under 10 Volt (10 VOLT LAV):

10-volts-spaendingen fra klemme 50 pa styrekortet er
under 10 Volt.

Reducer en del af belastningen pa klemme 50, da 10
Volt-forsyningen er overbelastet. Maks. 17 mA/min.
590 Q.

ADVARSEL/ALARM 2

Live zero-fejl (LIVE ZERO FEJL):

Det aktuelle signal pa klemme 60 er mindre end 50%
af veerdien angivet i parameter 315 Klemme 60, min.
Skalering.

ADVARSEL/ALARM 3

Ingen motor (INGEN MOTOR):
Motorkontrolfunktionen (se parameter 122) indikerer,
at der ikke er sluttet en motor til frekvensomformerens
udgang.

ADVARSEL/ALARM 4

Fasefejl NETFASEFEJL):

Der mangler en fase pa netforsyningssiden, eller der
er for stor ubalance pa forsyningsspaendingen.
Denne meddelelse kan ogsa forekomme, hvis der er
er fejl pa indgangsreaktansen pa frekvensomforme-
ren.

Kontrollér forsyningsspeendinger og -stremme til fre-
kvensomformeren.

Alarm-/advarselsgraen-
ser:

ADVARSEL 5

Spaendingsadvarsel hoj

(DC LINK SPANDING HQJ):
Mellemkredsspeendingen (DC) ligger over styreSY-
STEMets overspeendingsgraense. Frekvensomforme-
ren er stadig aktiv.

ADVARSEL 6

Speendingsadvarsel lav (DC LINK SPZAENDING
LAV):

Mellemkredsspeendingen (DC) ligger under styreSY-
STEMets underspaendingsgreense. Frekvensomfor-
meren er stadig aktiv.

ADVARSEL/ALARM 7

Overspanding (DC LINK OVERSPZAENDING):

Hvis mellemkredsspaendingen (DC) overstiger veksel-
retterens overspeendingsgraense (se tabel), vil fre-
kvensomformeren trippe, nar den tid, der er indstillet i
parameter 410, er forlgbet.

Desuden vil spaendingen blive vist i displayet. Fejlen
kan afhjeelpes ved montering af en bremsemodstand
(hvis frekvensomformeren har en indbygget bremse-
chopper, EB eller SB) eller ved at forleenge det valgte
tidsinterval i parameter 410. Desuden kan Bremse-
funktion/overspaendingskontrol aktiveres i parameter
400.

VLT 5000-serie 3x200-240V 3 x380-500 V 3 x 525-600 V 3 x550-690V
[VDC] [VDC] [VDC] [VDC]

Underspaending 211 402 557 553

Speendingsadvarsel lav 222 423 585 585

Speendingsadvarsel hgj 384/405 801/840" 943/965 1084/1109

(u/bremse - m/bremse)

Overspeending 425 855 975 1130
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De angivne spaendinger er frekvensomformerens mel-
lemkredsspaending med en tolerance pa = 5 %. Den
tilsvarende forsyningsspaending er mellemkreds-
speendingen divideret med 1,35

1) VLT 5122 - VLT 5552: 817/828 VDC.

ADVARSEL/ALARM 8

Underspanding (DC LINK UNDERSPZEND.):

Hvis mellemkredsspaendingen (DC) kommer under
vekselretterens nedre spaendingsgreense (se tabel pa
forrige side), kontrolleres det, om 24 V strgmforsyning
er tilsluttet.

Hvis der ikke er tilsluttet 24 V strgmforsyning, vil fre-
kvensomformeren trippe efter et bestemt tidsinterval,
der afheenger af enheden.

Desuden vil speendingen blive vist i displayet. Kontrol-
Iér, om forsyningsspaendingen svarer til frekvensom-
formeren. Se tekniske data.

ADVARSEL/ALARM 9

Vekselretter overbelastet (INVERTER, TID):

Den elektroniske, termiske vekselrettersikring medde-
ler, at frekvensomformeren er pa vej til at blive afbrudt
pa grund af en overbelastning (for hgj stram i for lang
tid). Teelleren for elektronisk termisk beskyttelse af
vekselretteren giver en advarsel ved 98% og tripper
ved 100% med en alarm. Frekvensomformeren kan
ikke nulstilles, for taelleren er kommet under 90%.
Fejlen er, at frekvensomformeren har veeret overbela-
stet med mere end 100% i for lang tid.

ADVARSEL/ALARM 10

Motor overtemperatur (MOTOR, TID):

Ifelge elektronisk termisk beskyttelse (ETR) er moto-
ren for varm. Parameter 128 giver mulighed for at
veelge, om frekvensomformeren skal afgive en advar-
sel eller en alarm, néar teelleren nar 100%. Fejlen er, at
motoren er overbelastet med mere end 100% i for lang
tid. Kontrollér, at motorparametrene 102-106 er kor-
rekt indstillet.

ADVARSEL/ALARM 11

Motortermistor (MOTORTERMISTOR):

Termistoren eller termistorforbindelsen er blevet af-
brudt. Parameter 128 giver mulighed for at veelge, om
frekvensomformeren skal afgive en advarsel eller en
alarm. Kontrollér, at termistoren er korrekt forbundet
mellem klemme 53 eller 54 (analog speendingsind-
gang) og klemme 50 (+ 10 Volts forsyning).

ADVARSEL/ALARM 12

Momentgraanse (MOMENTGRAENSE):

Momentet er hgjere end veerdien i parameter 221 (ved
motordrift), eller momentet er hgjere end veerdien i pa-
rameter 222 (ved regenererende drift).

ADVARSEL/ALARM 13

Overstrom (OVERSTRQOM):

Vekselretterens spidsstramgraense (ca. 200% af den
nominelle stram) er overskredet. Advarslen vil vare i
ca. 1-2 sekunder, og frekvensomformeren vil derefter
trippe og afgive en alarm. Sluk for frekvensomforme-
ren, og kontroller om motorakslen kan drejes, og om
motorstarrelsen passer til frekvensomformeren.

Hvis der er valgt mekanisk bremsekontrol, kan trip nul-
stilles eksternt.

ALARM: 14

Jordfejl (Jordfejl):

Der er en udladning fra udgangsfaserne til jord, enten
i kablet mellem frekvensomformeren og motoren eller
i selve motoren.

Sluk for frekvensomformeren og fjern jordfejlen.

ALARM: 15

Switchtilstandsfejl (SWITCH MODE FEJL):

Fejl i switchtilstands-stramforsyning (intern + 15 V-for-
syning).

Kontakt din Danfoss-leverandor.

ALARM: 16

Kortslutning (KORTSLUTNING):

Der er kortslutning pa motorklemmerne eller i selve
motoren.

Sluk for frekvensomformeren, og fjern kortslutningen.

ADVARSEL/ALARM 17

Standardbus-timeout (STD BUS TIMEOUT)

Der er ingen kommunikation med frekvensomforme-
ren.

Advarslen er kun aktiv, hvis parameter 514 er indstillet
til en anden veerdi end OFF.

Hvis parameter 514 er stillet til stop og trip, vil den forst
give en advarsel og derefter rampe ned, indtil den kob-
ler ud med en alarm.

Parameter 513 Bustidsinterval kan eventuelt forages.

ADVARSEL/ALARM 18

HPFB bus-timeout (HPFB BUS TIMEOUT)

Der er ingen kommunikation med frekvensomforme-
ren.

Advarslen vil kun veere aktiv, nar parameter 804 er sat
til en anden veerdi end OFF.

Hvis parameter 804 er indstillet til Stop og trip, afgives
der forst en advarsel, hvorefter enheden ramper ned,
indtil den tripper og afgiver en alarm.

Parameter 803 Bus-tidsinterval kan evt. forgges.

ADVARSEL 19

Fejl i effektkortets EEprom

(EE FEJL EFFEKTKORT)

Der er en fejl i effektkortets EEPROM. Frekvensom-
formeren vil fortsat fungere, men den svigter sandsyn-
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ligvis ved naeste indkobling. Kontakt din Danfoss-
leverandor.

ADVARSEL 20

Fejl i styrekortets EEprom

(EE FEJL STYREKORT)

Der er en fejl i styrekortets EEPROM. Frekvensomfor-
meren vil fortsat fungere, men den svigter sandsynlig-
vis ved naeste indkobling. Kontakt din Danfoss-
leverandor.

ALARM 21

Auto-optimering OK

(AUTOOPTIMERING OK)

Den automatiske motortilpasning er OK, og frekvens-
omformeren er nu klar til drift.

ALARM: 22

Autooptimering ikke OK

(AUTOOPTIMER. IKKE OK)

Der er fundet en fejl under den automatiske motortil-
pasning. Teksten i displayet viser en fejlmeddelelse.
Tallet efter teksten er den fejlkode, som kan ses i fejl-
logbogen i parameter 615.

CHECK P.103,105 [0]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

LAV P.105 [1]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

ASYMMETRISK IMPEDANS [2]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

MOTOR FOR STOR [3]
Se afsnittet Automatisk motortijpasning, AMA.

MOTOR FOR LILLE [4]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

TIMEOUT [5]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

AFBRUDT AF BRUGER [6]
Se afsnittet Automatisk motortijpasning, AMA.

INTERN FEJL [7]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

GR/ENSEV/ERDIFEJL [8]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

MOTOR ROTERER [9]
Se afsnittet Automatisk motortilpasning, AMA.

! d
-
ADVARSEL/ALARM 23
Fejl under bremsetest (BREMSETEST FEJLET):

NB!
AMA kan kun udfares, hvis der ikke opstar
alarmer under tuning.

Bremsetesten kares kun efter indkobling. Hvis der er
valgt Advarsel i parameter 404, vises advarslen, hvis
bremsetesten finder en fejl.

Hvis der er valgt Trip i parameter 404, vil frekvensom-
formeren trippe, hvis bremsetesten finder en fejl.
Bremsetesten kan mislykkes af folgende arsager:
Ingen tilsluttet bremsemodstand eller fejl i tilslutnin-
gen; defekt bremsemodstand eller defekt bremsetran-
sistor. En advarsel eller alarm betyder, at bremsefunk-
tionen stadig er aktiv.

ADVARSEL 25

Bremsemodstandsfejl

(FEJL | BREMSEMODST.):

Bremsemodstanden overvages under driften, og hvis
den kortslutter, afbrydes bremsefunktionen, og ad-
varslen vises. Frekvensomformeren kan stadig funge-
re, dog uden bremsefunktionen. Sluk for frekvensom-
formeren, og udskift bremsemodstanden.

ALARM/ADVARSEL 26

Bremsemodstandseffekt 100%

(BREMSEEFFEKT ADV 100%):

Den effekt, der tilfares bremsemodstanden, beregnes
som en %, der er en middelveerdi for de seneste 120
sek., pa grundlag af bremsemodstandens modstands-
veerdi (parameter 401) og mellemkredsspaendingen.
Advarslen er aktiv, nar den afsatte bremseeffekt er
hgjere end 100%. Hvis der er valgt Trip [2] i parameter
403, vil frekvensomformeren afbryde under afgivelsen
af denne alarm.

ADVARSEL 27

Bremsetransistorfejl

(BREMSE IGBT FEJL):

Bremsetransistoren overvages under driften, og hvis
den kortslutter, afbrydes bremsefunktionen, og ad-
varslen vises. Frekvensomformeren vil stadig fungere,
men da bremsetransistoren er kortsluttet, tilfares der
vaesentlig effekt til bremsemodstanden, selvom den
ikke er aktiv.

Sluk for frekvensomformeren og fijern bremsemod-
standen.

Advarsel: Der er risiko for veesentlig ef-
fekttilforsel til bremsemodstanden, hvis
bremsetransistoren er kortsluttet.

ALARM: 29

Kolepladetemperatur for hgj

(KOLEPLADE OVERTEMP.):

Hvis kapslingen er IP 00 eller IP 20/NEMA 1, er kale-
pladens afbrydelsestemperatur 90°C. Ved IP 54 er
udkoblingstemperaturen pa 80 °C.
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Tolerancen er +5 °C. Temperaturfejlen kan ikke nul-
stilles, for kalepladens temperatur kommer under 60 °
C.

Fejlarsagen kan veere fglgende:

- Omgivelsestemperaturen er for hgj

- Motorkablet er for langt

- For hgj switchfrekvens.

ALARM: 30

Motorfase U mangler

(MOT. FASE U MANGLER):

Motorfase U mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Sluk frekvensomformeren og kontroller motorfase U.

ALARM: 31

Motorfase V mangler

(MOT. FASE V MANGLER):

Motorfase V mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Sluk frekvensomformeren og kontroller motorfase V.

ALARM: 32

Motorfase W mangler

(MOT. FASE W MANGLER):

Motorfase W mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Sluk frekvensomformeren og kontroller motorfase W.

ALARM: 33

Hurtig afladning ikke OK

(HURTIG AFLADNING IKKE OK):

Kontrollér, om der er tilsluttet ekstern 24 Volt DC for-
syning, og om en ekstern bremse/afladningsmodstand
er monteret.

ADVARSEL/ALARM: 34
Fieldbus-kommunikationsfejl

(FIELDBUS KOMMUNIKATIONSFEJL):
Fieldbussen pa kommunikationsoptionskortet funge-
rer ikke.

ADVARSEL: 35

Ude af frekvensomrade

(UDE AF FREKV.OMRADET):

Advarslen er aktiv, hvis udgangsfrekvensen har naet
Udgangsfrekvens lav greense (parameter 201) eller Ud-
gangsfrekvens hoj greense (parameter 202). Hvis fre-
kvensomformeren er i Processtyring, lukket slajfe
(parameter 100), vil advarslen veere aktiv i displayet.
Hvis frekvensomformeren er i en anden tilstand end
Processtyring, lukket slgjfe, vil bit 008000 Ude af fre-
kvensomréde i udvidet statusord veere aktiv, men der
vil ikke veere en advarsel i displayet.

ADVARSEL/ALARM: 36
Netfejl (NETFEJL):

Denne advarsel/alarm er kun aktiv, hvis forsynings-
spaendingen til frekvensomformeren mistes, og hvis
parameter 407 Netfejl er indstillet til en anden veerdi
end OFF.

Hvis parameter 407 er indstillet til Kontr. nedramp-
ningstrip [2], vil frekvensomformeren fgrst afgive en
advarsel, hvorefter den ramper ned og tripper, mens
der afgives en alarm. Kontrollér frekvensomformerens
sikringer.

ALARM: 37

Vekselretterfejl (vekselretterfejl):

IGBT eller effektkortet er defekt. Kontakt din Danfoss-
leverandor.

Auto-optimeringsadvarsler

Automatisk motortilpasning er afbrudt, da nogle para-
metre sandsynligvis er indstillet forkert, eller den an-
vendte motor er for stor/lille til, at AMA kan gennem-
fores. Der skal traeffes et valg ved tryk pa [CHANGE
DATA] og valg af 'Fortseet' + [OK] eller 'Stop' + [OK].
Er der behov for at foretage aendringer af parametre-
ne, skal du vaelge 'Stop'; Start derefter AMA forfra.

ADVARSEL: 39

TJEK P.104,106

Indstillingen af parameter 102, 104 eller 106 er sand-
synligvis forkert. Kontrollér indstillingen, og veelg 'Fort-
seet' eller 'Stop'.

ADVARSEL: 40

TJEK P.103,105

Indstillingen af parameter 102, 103 eller 105 er sand-
synligvis forkert. Kontrollér indstillingen, og veelg 'Fort-
seet' eller 'Stop'.

ADVARSEL: 41

FOR STOR MOTOR

Den benyttede motor er sandsynligvis for stor til, at
AMA kan gennemfares. Indstillingen i parameter 102
svarer muligvis ikke til motoren. Kontrollér motoren, og
veelg 'Fortsaet' eller 'Stop'.

ADVARSEL: 42

FOR LILLE MOTOR

Den benyttede motor er sandsynligvis for lille til, at
AMA kan gennemfares. Indstillingen i parameter 102
svarer muligvis ikke til motoren. Kontrollér motoren, og
veelg 'Fortseet' eller 'Stop'.

ALARM: 43

Bremsefejl (BREMSE FEJL)

Der er opstaet en fejl pa bremsen. Teksten i displayet
viser en fejlmeddelelse. Tallet efter teksten er den fejl-
kode, som kan ses i fejl-loggen i parameter 615.

Bremsekontrol fejlet (BREMSETESTFEJL) [0]
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Den bremsekontrol, der blev gennemfart under ind-
kobling, angiver, at bremsen er afbrudt. Kontrollér, at
bremsen er tilsluttet korrekt, og at den ikke er afbrudt.

VLT® 5000-serien

Bremsemodstand kortsluttet

(FEJL | BREMSEMODST.) [1]

Bremseudgangen er kortsluttet. Erstat bremsemod-
standen.

Bremse IGBT kortsluttet

(BREMSE IGBT FEJL) [2]

Bremse-IGBT'en er kortsluttet. Denne fejl medferer, at
enheden ikke kan stoppe bremsen, og at modstanden
som falge deraf tilfgres konstant strgm.

ADVARSEL/ALARM: 44

Encodertab (ENCODER FEJL)

Encoder-signalet fra klemme 32 eller 33 er afbrudt.
Kontrollér forbindelserne.

ADVARSEL/ALARM: 57

Overstrom (OVERSTROM)

Som ved advarsel/alarm 13, men i dette tilfeelde fore-
kommer advarsel/alarm sammen med et hurtigt stop.

ALARM: 60

Sikkerhedsstop (EPROM FEJL/ EFFEKDEL)
Klemme 27 (parameter 304 Digitale indgange) er pro-
grammeret til Sikkerhedsstop [3] og er pé logisk '0".
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® Advarselsord 1 Udvidetstatusord og Alarmord
Advarselsord 1 udvidet statusord og alarmord re-
turnerer frekvensomformerens forskellige status ad-
varsels og alarmmeddelelser som hexidecimale veer-
dier Hvis der er flere end en enkelt advarsel eller alarm
vises der i stedet en sum af alle advarsler eller alarmer
Advarselsord 1 udvidede statusord og alarmord kan
ogsa vises via den serielle bus i henholdsvis parame-
ter 540 541 og 538

Bit Hex | Advarselsord 1 parameter 540
000001 | Fejl under bremsetest

000002 | EEprom effektkortfejl

000004 | EEprom styrekort

000008 | Timeout for HPFPbus

000010 | Timeout for standardbus
000020 | Overstrgm

000040 Momentgraense

Bit Hex

Udvidet statusord parameter 541

000001

Rampning

000002

Automatisk motortilpasning

000004

Start med uretmod uret

000008

Slow down

000010

Catchup

000020

Feedback hgj

000040

Feedback lav

000080

Udgangsstrom hgj

000100

Udgangsstrgm lav

000200

Udgangsfrekvens hgj

000400

Udgangsfrekvens lav

000800

Bremsetest ok

001000

Bremsemaks

002000

Bremsning

004000

Hurtig afladning OK

008000

Ude af frekvensomrade

000080 | Motortermistor

Bit Hex

Alarmord 1 parameter 538

000100|Motor overbelastet

000001

Bremsetest fejlet

000200| Inverter overbelastet

000002

Trip last

000400 | Underspaending

000004

AMAoptimering ikke OK

000800 | Overspeending

000008

AMAoptimering OK

001000 | Spaendingsadvarsel lav

000010

Indkoblingsfejl

002000 | Spaendingsadvarsel hgj

000020

ASICfejl

004000 | Fasefejl

000040

Timeout for HPFPbus

008000 | Ingen motor 000080 | Timeout for standardbus
010000 | Live zerofejl 000100/ Kortslutning

420 mA stromsignal lavt 000200 | Switchmodefejl
02000010 Volt lav 000400 | Jordfeijl
040000 000800 | Overstram
080000 | Bremsemodstandseffekt 100% 001000 | Momentgraense
100000 | Bremsemodstandsfejl 002000 | Motortermistor

200000 | Bremsetransistorfejl

004000

Motor overbelastet

400000 |Ude af frekvensomrade

008000

Inverter overbelastet

800000 | Fieldbus kommunikationsfejl

010000

Underspaending

1000000

020000

Overspeending

2000000 | Netfejl

040000

Fasefejl

4000000 |For lille motor

080000

Live zerofejl 420 mA strgmsignal lavt

8000000 | For stor motor

100000

Kolepladetemperatur for hgj

10000000 | Tjek P 103 og P 105

200000

Motorfase W mangler

20000000| Tjek P 104 og P 106

400000

Motorfase V mangler

40000000| Kodertab

800000

Motorfase U mangler

1000000

Hurtig afladning ikke ok

2000000

Fieldbus kommunikationsfejl

4000000

Netfejl

8000000

Inverterfej|

10000000

Bremseeffekifej|

20000000

Kodertab

40000000

Sikkerhedsstop

80000000

Reserveret
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® Ordforklaring
VLT:

IviT MAX
Den maksimale udgangsstram.

ILTN
Den nominelle udgangsstram som frekvensomforme-
ren kan levere.

UvLT MaX

Den maksimale udgangsspeending.
Udgang:

Im

Den strom som tilfares motoren.

Uwm
Den speending som tilfgres motoren.

fm
Den frekvens som tilfgres motoren.

fuoa
Den frekvens som tilfgres motoren, nar jog-funktionen
aktiveres (via digitale klemmer eller tastaturet).

fmIN
Minimumsfrekvensen som tilfares motoren.

fmax
Maksimumsfrekvensen som tilfares motoren.

Kip-moment:

Moment
Kipgrense

o/min,
DANFOSS
175ZA078.10
VLT
Virkningsgraden for frekvensomformeren er defineret
som forholdet mellem den afgivne og den optagne ef-
fekt.

Indgang:

Driftskommando:

Ved hjeelp af LCP og de digitale indgange, er det muligt
at starte og stoppe den tilsluttede motor.
Funktionerne er grupperet i to grupper med falgende:

Gruppe 1 Reset, Frilgbsstop, Reset og Fri-
labsstop, Kvikstop, DC-brems-
ning, Stop og [Stop] tasten.

Gruppe 2 Start, Puls start, Reversering, Start

reversering, Jog og Fastfrys ud-
gang
Gruppe 1 kaldes Start-disable kommandoer.

Forskellen mellem gruppe 1 og 2, er at i gruppe 1 skal
alle stopsignaler veere ophaevet for at motoren kan
starte. Herefter kan motoren startes ved et enkelt start-
signal i gruppe 2.

En stopkommando afgivet som gruppe 1, giver dis-
playvisningen STOP.

En manglende startkommando afgivet som gruppe 2,
giver displayvisningen STAND BY.

Start-disable kommando:
Stopkommando der tilhgrer gruppe 1 af driftskom-
mandoer, se denne.

Stopkommando:
Se Driftkommandoer.

Motor:

IMN
Den nominelle strgm for motoren (typeskiltdata).

fmN
Den nominelle frekvens for motoren (typeskiltdata).

Um,N

Den nominelle spaending for motoren (typeskiltdata).

Pm,N

Den nominelle effekt motoren optager (typeskiltdata).

nm,N
Den nominelle motorhastighed (typeskiltdata).

TMN
Det nominelle moment (motor).

Referencer:

preset ref.

Fast defineret reference, som kan indstilles fra -100%
- +100% af referenceomradet. Der er fire preset refe-
rencer, som kan veelges over de digitale klemmer.

analog ref.
Signal som tilfgres indgangene 53, 54 eller 60.

Kan veere speending eller strom.
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puls ref.
Signal som tilfores de digitale indgange (klemme 17

eller 29).

binaer ref.
Signal som tilfgres den serielle kommunikationsport.

Refmin
Den mindste veerdi som referencesignalet kan antage.
Indstilles i parameter 204.

Refuax
Den maksimale veerdi som referencesignalet kan an-
tage. Indstilles i parameter 205.

Andet:

ELCB:
Earth Leakage Circuit Braker (relee for jordafledning).

Isb:
Mindst betydende bit
Anvendes ved seriel kommunikation.

msb
Mest betydende bit
Anvendes ved seriel kommunikation.

PID:

PID-regulatoren opretholder det gnskede proces-out-
put (tryk, temperatur osv.) ved at tilpasse udgangsfre-
kvensen til den varierende belastning.

Tilstand, som optraeder i forskellige situationer eks.
hvor frekvensomformeren overbelastes. Et trip kan op-
haeves ved tryk pa reset eller i visse tilfeelde automa-
tisk.

Trip fastlast:
Tilstand, som optraeder i forskellige situationer eks.

hvor frekvensomformeren overbelastes.
Et trip fastlast kan ophaeves ved at afbryde netforsy-
ningen og genstarte frekvensomformeren.

Initialisering:
Ved at foretage initialisering bringes frekvensomfor-
meren tilbage til fabriksindstilling.

Setup:
Der findes fire setups, hvor det er muligt at gemme

parameter-opsaetninger. Man har mulighed for at skif-
te mellem de fire parameter-opseetninger, samt edite-
re i et Setup mens et andet er aktivt.

LCP:

Betjeningspanel, der udger et komplet interface for
betjening og programmering af VLT Serie 5000. Be-
tieningspanelet er aftageligt og kan alternativt monte-
res op til 3 meter fra frekvensomformeren i f.eks.
tavlefront ved hjeelp af et tilhgrende monteringskit.

VVC PLUS

Sammenlignet med standard spaendings/frekvensfor-
holdstyring giver VVCPLUS forbedret dynamik og sta-
bilitet badde ved aendring af hastighedsreference og
belastningsmoment.

Slipkompensering:

Normalt vil motorens hastighed blive pavirket af be-
lastningen, og denne belastningsafhangighed er ugn-
sket. Frekvensomformeren kompenserer for slippet
ved at give frekvensen et tilskud, der falger den malte
effektive stram.

Termistor:

En temperaturafhaengig modstand placeret det sted,
hvor man gnsker at overvage temperaturen (frekvens-
omformer eller motor).

Analoge indgange:

De analoge indgange kan bruges til at programmere/
styre diverse funktioner i frekvensomformeren. Der
findes to typer af analoge indgange:

Stremindgang, 0 - 20 mA

Speendingsindgang, 0 - 10 V DC.

Analoge udgange:
Der findes to analoge udgange, som kan levere et sig-
nal pa 0-20 mA, 4-20 mA eller et skalérbart signal.

Digitale indgange:
De digitale indgange kan bruges til at programmere/
styre diverse funktioner i frekvensomformeren.

Digitale udgange:

Der findes fire digitale udgange, hvoraf to aktiverer en
releekontakt. Udgangene kan levere et 24 V DC (max.
40 mA) signal.

Bremsemodstand:

Bremsemodstanden er et modul, der kan optage den
bremseeffekt der opstar ved regenerativ bremsning.
Denne regenerative bremseeffekt hsever mellem-
kredsspaendingen og en bremsechopper sgrger for at
afsaette effekten i bremsemodstanden.

Puls encoder:

En ekstern, digital pulsgiver, som benyttes til at give
tilbagemelding om f.eks motorhastigheden.
Encoderen anvendes i applikationer, hvor der kraeves
en stor ngjagtighed af hastighedsstyringen.
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AWG:
Betyder American Wire Gauge dvs. amerikansk ma-
leenhed for kabeltveersnit.

Manuel initialisering:

Hold [CHANGE DATA] + [MENU] + [OK]-tasterne inde
pa samme tid, for at lave en manuel initialisering.

60° AVM

Switchmgnster kaldet 60° A synkron V ektor M odula-
tion

SFAVM
Switchmgnster kaldet S tator _F lux orienteret A syn-
kron V ektor M odulation.

Automatisk motortilpasning, AMA:

Automatisk motortilpasning algoritme, som bestem-
mer de elektriske parametre for den tilsluttede motor
ved stilstand.

On-line/off-line parametre:

On-line parametre aktiveres straks efter at dataveerdi-
en &ndres. Off-line parametre aktiveres farst, nar der
er tastet OK pa betjeningsenheden.

VT karakteristik:
Variabel moment karakteristik, anvendes til pumper og
ventilatorer.

CT karakteristik:

Konstant moment karakteristik, anvendes til alle ap-
plikationer, f.eks. transportband og kran-applikationer.
CT karakteristik anvendes ikke ved pumper og venti-
latorer.

MCM:
Betyder Mille Circular Mil, dvs. amerikansk maleenhed
for kabeltvaersnit. 1 MCM ¢ 0.5067 mm?.
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® Fabriksindstillinger
Konverter-
PNU Parameter- Fabriksindstilling Omrade Andring  4-Setup  ings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
001 Sprog English Ja Nej 0 5
002 Lokal-/fiernbetjent Fjernbetjent kontrol Ja Ja 0 5
003 Lokal reference 000.000 Ja Ja -3 4
004 Aktivt setup Setup 1 Ja Nej 0 5
005 Programmeringssetup Aktivt setup Ja Nej 0 5
006 Setupkopiering Ingen kopiering Nej Nej 0 5
007 LCP-kopi Ingen kopiering Nej Nej 0 5
008 Display skalering af motorfrekvens 1 0.01-500.00 Ja Ja -2 6
009 Displaylinie 2 Frekvens [Hz] Ja Ja 0 5
010 Displaylinie 1.1 Reference [%] Ja Ja 0 5
011 Displaylinie 1.2 Motorstrom [A] Ja Ja 0 5
012 Displaylinie 1.3 Effekt [kW] Ja Ja 0 5
013 Lokalbetjent/konfiguration LCP digital styring/ Ja Ja 0 5
som par.100
014 Lokal stop Muligt Ja Ja 0 5
015 Lokal jog Ikke muligt Ja Ja 0 5
016 Lokal reversering Ikke muligt Ja Ja 0 5
017 Lokal reset af trip Muligt Ja Ja 0 5
018 Las for datasendringer Ikke last Ja Ja 0 5
019 Driftstilstand ved indkobling, lokal ~Tvangsstoppet, an- Ja Ja 0 5
styring vend gemt ref.
027 Advarselsvisning Advarsel i linie 1/2 Ja Nej 0 5
AEndringer under drift: Konverteringsindex Konverteringsfaktor
74 0.1
"Ja" betyder, at parameteren kan eendres, mens fre- 2 100
kvensomformeren er i drift. "Nej" betyder, at frekvens- (1) 110
omformeren skal stoppes, for der kan foretages -1 0.1
; -2 0.01
gndringer. 5 0.001
4-Setup: 4 0.0001
"Ja" betyder, at parameteren kan programmeres indi- Datatype:
viduelt i hver af de fire setups, dvs. at samme para- Datatype viser type og lengde pa telegrammet.
. . . Datatype Beskrivelse
meter kan have fire forskellige dataveerdier. Ved et 3 Integer 16
"Nej" vil datavaerdien vaere den samme i alle setups. 4 Integer 32
5 Unsigned 8
; ; . 6 Unsigned 16
Konvertererqsmf:Ieks. . - Unsigned 32
Tallet henviser til et konverteringstal, som skal anven- 9 Tekststreng

des, nar der skrives eller laeses med en frekvensom-
former.
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Konverter-
PNU Parameter Fabriksindstilling Omrade AEndring 4Setup ings Data
beskrivelse under drift indeks type
100 Konfiguration Hastighedsstyring &ben Nej Ja 0 5
slgjfe
101 Momentkarakteristik Hgjt konstant moment Ja Ja 0 5
102  Motoreffekt Apparatafhaengig 018600 kW Nej Ja 1 6
103  Motorspaending Apparatafhaengig 200 600 V Nej Ja 0 6
104  Motorfrekvens 50 Hz 60 Hz Nej Ja 0 6
105 Motorstram Apparatafhaengig 001 IvLtmAx Nej Ja 2 7
106 Nominel motorhastighed Apparatafhaengig 10060000 omin Nej Ja 0 6
107 Automatisk motortilpasning AMA  Tilpasning fra Nej Nej 0 5
108  Statormodstand Apparatafhaengig Nej Ja 4 7
109 Statorreaktans Apparatafhaengig Nej Ja 2 7
110  Motormag 0 omin 100 % 0300 % Ja Ja 0 6
111 Minfrekvens normal mag 10 Hz 01100 Hz Ja Ja 1 6
112
113  Belastningskomp ved lav hast 100 % 0 300 % Ja Ja 0 6
114 Belastningskomp ved hgj hast 100 % 0300 % Ja Ja 0 6
115  Slipkompensering 100 % 500 500 % Ja Ja 0 3
116  Slipkompenseringstidskonstant 050 s 005100 s Ja Ja 2 6
117  Resonansdaempning 100 % 0500 % Ja Ja 0 6
118 Resonansdaemptidskonstant 5 ms 550 ms Ja Ja 3 6
119  Hgijt startmoment 00 sek 0005s Ja Ja 1 5
120  Startforsinkelse 00 sek 00100 s Ja Ja 1 5
121  Startfunktion Frilob i startforsinkelsesti- Ja Ja 0 5
den
122 Funktion ved stop Frilgb Ja Ja 0 5
123  Min frekvens for funkvstop 00 Hz 00100 Hz Ja Ja 1 5
124  DCholdestrom 50 % 0100 % Ja Ja 0 6
125 DCbremsestrom 50 % 0100 % Ja Ja 0 6
126 DCbremsetid 100 sek 00600 sek Ja Ja 1 6
127  DC bremseindkobl frekvens Ikke aktiv 00 par 202 Ja Ja 1 6
128  Termisk motorbeskyttelse Ingen beskyttelse Ja Ja 0 5
129  Ekstern motorventilator Nej Ja Ja 0 5
130  Startfrekvens 00 Hz 00100 Hz Ja Ja 1 5
131 Speending v start ooV 00 par 103 Ja Ja 1 6
145 Mindste DCbremsetid 0 sek 010 sek Ja Ja 1 6
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VLT® 5000-serien
Konverter-
PNU Parameter Fabriksindstilling Omrade Andring 4-Setup ings- Data
# beskrivelse under drift index type
200 Rotation, frekvens/retning Hz Kun med uret, Nej Ja 0 5
0-132 Hz
201 Minimum frekvens 0.0 Hz 0.0 - fmax Ja Ja -1 6
202 Maksimum frekvens 66 /132 Hz fmin - par. 200 Ja Ja -1 6
203 Reference/feedbackomrade  Min - max Ja Ja 0 5
204 Minimum reference 0.000 -100,000.000-Refmax Ja Ja -3 4
205 Maksimum reference 50.000 Refmin -100,000.000 Ja Ja -3 4
206 Rampetype Lineser Ja Ja 0 5
207 Rampe op-tid 1 Afhaenger af apparat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
208 Rampe ned-tid 1 Afhaenger af apparat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
209 Rampe op-tid 2 Afheenger af apparat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
210 Rampe ned-tid 2 Afheenger af apparat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
211 Jog rampetid Afheenger af apparat 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
212 Kvikstop rampe ned-tid 1,00 0.05 - 3600 Ja Ja -2 7
213  Jog frekvens 10.0 Hz 0.0 - par. 202 Ja Ja -1 6
214  Reference type Sum Ja Ja 0 5
215 Preset reference 1 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
216  Preset reference 2 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
217  Preset reference 3 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
218 Preset reference 4 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ja Ja -2 3
219  Catch up/slow down 0.00 % 0.00 - 100 % Ja Ja -2 6
220
221  Momentgreense motormode 160 % 0.0 % - XXX % Ja Ja -1 6
222 Momentgraense generatorisk 160 % 0.0 % - xxx % Ja Ja -1 6
drift
223  Signal: Lav strem 0.0A 0.0 - par. 224 Ja Ja -1 6
224  Signal: Hgj stram IviT MAX Par. 223 - lvLTMAX Ja Ja -1 6
225 Signal: Lav frekvens 0.0Hz 0.0 - par. 226 Ja Ja -1 6
226  Signal: Hgj frekvens 132.0 Hz Par. 225 - par. 202 Ja Ja -1 6
227  Signal: Lav feedback -4000.000 -100,000.000 - par. 228 Ja -3 4
228  Signal: Hgj feedback 4000.000 Par. 227 - 100,000.000 Ja -3 4
229 Frekvens-bypass, bandbredde OFF 0-100 % Ja Ja 0 6
230 Frekvens-bypass 1 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Ja Ja -1 6
231 Frekvens-bypass 2 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Ja Ja -1 6
232  Frekvens-bypass 3 0.0Hz 0.0 - par. 200 Ja Ja -1 6
233 Frekvens-bypass 4 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Ja Ja -1 6
234 Overvagning af motorfase Tilladt Ja Ja 0 5
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/En- Konverter-

PNU Parameter Fabriksindstilling Omrade dring 4-Setup ings Data
# beskrivelse under drift index type
300 Klemme 16, indgang Nulstilling Ja Ja 0 5
301 Klemme 17, indgang Fastfrys reference Ja Ja 0 5
302 Klemme 18 Start, indgang Start Ja Ja 0 5
303 Klemme 19, indgang Reversering Ja Ja 0 5
304 Klemme 27, indgang Frilgbsstop, vekselretteret Ja Ja 0 5
305 Klemme 29, indgang Jog Ja Ja 0 5
306 Klemme 32, indgang Valg af setup, msb/hastighed op Ja Ja 0 5
307 Klemme 33, indgang Valg af setup, Isb/hastighed ned Ja Ja 0 5
308 Klemme 53, analog indgangsspaen- Reference Ja Ja 0 5

ding
309 Klemme 53, min. skalering 0.0V 0.0-10.0V Ja Ja -1 5
310 Klemme 53, maks. skalering 100V 0.0-10.0V Ja Ja -1 5
311 Klemme 54, analog indgangsspzaen- Ingen funktion Ja Ja 0 5

ding
312  Klemme 54, min. skalering 0.0V 0.0-10.0V Ja Ja -1 5
313 Klemme 54, maks. skalering 10.0V 0.0-10.0V Ja Ja -1 5
314 Klemme 60, analog indgangsstream Reference Ja Ja 0 5
315 Klemme 60, min. skalering 0.0 mA 0.0-20.0 mA Ja Ja -4 5
316 Klemme 60, maks. skalering 20.0 mA 0.0-20.0 mA Ja Ja -4 5
317 Timeout 10 sek. 1-99 sek. Ja Ja 0 5
318 Funktion efter timeout OFF Ja Ja 0 5
319 Klemme 42, udgang 0-lmaks P 0-20 mA Ja Ja 0 5
320 Klemme 42, udgang, pulsskalering 5000 Hz 1-32000 Hz Ja Ja 0 6
321 Klemme 45, udgang 0-fmaks P 0-20 mA Ja Ja 0 5
322 Klemme 45, udgang, pulsskalering 5000 Hz 1-32000 Hz Ja Ja 0 6
323 Rela 01, udgang Klar-ingen termisk advarsel Ja Ja 0 5
324 Relae 01, ON-forsinkelse 0.00 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
325 Relee 01, OFF forsinkelse 0.00 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
326 Relee 04, udgang Klar-fiernbetjent Ja Ja 0 5
327 Pulsreference, maks. frekvens 5000 Hz Ja Ja 0 6
328 Pulsfeedback, maks. frekvens 25000 Hz Ja Ja 0 6
329 Koderfeedback puls/rev. 1024 pulser/rev. 1-4096 pulser/  Ja Ja 0 6

rev.

330 Fastfrys reference/udgangsfunktion Ingen funktion Ja No 0 5
345 Kodertab timeout 1 sek. 0-60 sek Ja Ja -1 6
346 Kodertab funktion OFF Ja Ja 0 5
357 Klemme 42, Minimal udgangsskale- 0 % 000 - 100% Ja Ja 0 6

ring
358 Klemme 42, Maksimal udgangsska- 100% 000 - 500% Ja Ja 0

lering
359 Klemme 45, Minimal udgangsskale- 0 % 000 - 100% Ja Ja 0 6

ring
360 Klemme 45, Maksimal udgangsska- 100% 000 - 500% Ja Ja 0 6

lering
361 Teerskel for kodertab 300% 000 - 600 % Ja Ja 0 6
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VLT® 5000-serien

PN AEndrin- Konverter-

R Parameter Fabriksindstilling Omrade ger 4-Setup ings- Data

#  beskrivelse under drift indeks type

400 Bremsefunktion/overspaendingsstyring lkke aktiv Ja Nej 0 5

401 Bremsemodstand, ohm Afhaenger af apparatet Ja Nej -1 6

402 Bremseeffektgraense, kW Afhaenger af apparatet Ja Nej 2 6

403 Effektovervagning On Ja Nej 0 5

404 Bremsekontrol Ikke aktiv Ja Nej 0 5

405 Nulstillingsfunktion Manuel nulstilling Ja Ja 0 5

406 Automatisk genstartstid 5 sek. 0 - 10 sek. Ja Ja 0 5

407 Netfejl Ingen funkt Ja Ja 0 5

408 Hurtig afladning Ikke muligt Ja Ja 0 5

409 Tripforsinkelsesmoment Ikke aktiv 0 - 60 sek. Ja Ja 0 5

410 Tripforsinkelses-vekselretter Afhaenger af app. type 0 - 35 sek. Ja Ja 0 5

411 Switchfrekvens Afhaenger af app. type 1,6-14kHz Ja Ja 2 6

412 Udgangsfrekvensafhaengig switchfre-  lkke muligt Ja Ja 0 5

kvens

413 Overmoduleringsfunktion On Ja Ja -1 5

414 Minimum feedback 0.000 -100.000,000 - Ja Ja -3 4
FBHigH

415 Maks. feedback 1500.000 FBLow - Ja Ja -3 4
100.000,000

416 Procesenhed % Ja Ja 0 5

417 Hastighed, PID-proportionalforsteerk- ~ 0.015 0.000-0.150 Ja Ja -3 6

ning

418 Hastighed PID-integrationstid 8 ms 2,00-999,99 Ja Ja -4 7
ms

419 Hastighed, PID-differentieringstid 30 ms 0,00 - 200,00 Ja Ja -4 6
ms

420 Hastighed PID diff. forsteerk. greense 5.0 5.0 -50.0 Ja Ja -1 6

421 Hastighed PID lavpasfilter 10 ms 5-200 ms Ja Ja -4 6

422 U 0 speending ved 0 Hz 20,0V 0,0 - parame- Ja Ja -1 6
ter 103

423 U 1 spaending parameter 103 0,0 - UvLT, MAKs Ja Ja -1 6

424 F 1-frekvens parameter 104 0,0 - parame- Ja Ja -1 6
ter 426

425 U 2-spaending parameter 103 0,0 - UvLt, Maks Ja Ja -1 6

426 F 2-frekvens parameter 104 par.424-par. Ja Ja -1 6
428

427 U 3-spaending parameter 103 0,0 - UvLt, Maks Ja Ja -1 6

428 F 3-frekvens parameter 104 par.426 -par. Ja Ja -1 6
430

429 U 4-speending parameter 103 0,0 - UvLt, Maks Ja Ja -1 6
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VLT® 5000-serien
PN /En- Konver-
U Parameter Fabriksindstilling Omrade dring 4Setup terings Data
beskrivelse under drift indeks type
430 F 4 frekvens parameter 104 par426par432 Ja Ja 1
431 U 5 spaending parameter 103 0 UvLt MAX Ja Ja
432 F 5 frekvens parameter 104 par426 1000 Hz Ja Ja
433 Proportional momentforsteerkning 100% 0 Off 500% Ja Ja

6

1 6

1 6

0 6

434 Momentintegrationstid 002 sek 00022000 sek Ja Ja 3 7
437 Proces PID Normalinverteret betjening  Normal Ja Ja 0 5
438 Proces PID anti windup Aktiv Ja Ja 0 5
439 Proces PID startfrekvens parameter 201 fmin fmax Ja Ja 1 6
440 Proces PIDproportionalforstaerkning 001 000 1000 Ja Ja 2 6
441 Proces PID integrationstid 999999 sek OFF 001999999 sek Ja Ja 2 7
442 Proces PID differentieringstid 000 sek OFF 0001000 sek Ja Ja 2 6
443 Proces PID diff forstaerk graense 50 50 500 Ja Ja 1 6
444 Proces PID lavpasfiltertid 001 001 1000 Ja Ja 2 6
445 Indk pa roterende motor Ikke muligt Ja Ja 0 5
446 Koblingsmgnster SFAVM Ja Ja 0 5
447 Momentkompensering 100% 100 100% Ja Ja 0 3
448 Gearing 1 0001 100000 Nej Ja 2 4
449 Friktionstab 0% 050% Nej Ja 2 6
450 Netspeaending ved netfejl Apparatafhaengig Apparatafhaengig Ja Ja 0 6
453 Hastighed lukket slgjfe gearing 1 001100 Nej Ja 0 4
454 Dgdtidskompensation Aktiv Nej Nej 0 5
455 Frekvensomradeovervager Muligt 0 5
457 Fasetabfunktion Trip Ja Ja 0 5
483 Dynamisk DClinkkompensation Aktiv Nej Nej 0 5
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Fabriksindstil- Konverter-

PNU Parameter- ling Omrade Andring 4-Setup ings- Data-
# beskrivelse under drift indeks type
500 Adresse 1 0-126 Ja Nej 0 6
501 Baudrate 9600 Baud Ja Nej 0 5
502  Frilgb Logisk eller Ja Ja 0 5
503  Kvikstop Logisk eller Ja Ja 0 5
504 DC-bremse Logisk eller Ja Ja 0 5
505 Start Logisk eller Ja Ja 0 5
506  Reversering Logisk eller Ja Ja 0 5
507  Valg af Setup Logisk eller Ja Ja 0 5
508  Valg af hastighed Logisk eller Ja Ja 0 5
509 Busjog 1 10,0 Hz 0,0 - parameter 202  Ja Ja -1 6
510 Busjog?2 10,0 Hz 0,0 - parameter 202 Ja Ja -1 6
511
512  Telegramprofil FC Drive Nej Ja 0 5
513  Bus-tidsinterval 1 sek. 1-99s Ja Ja 0 5
514  Bus-tidsintervalfunktion Ikke aktiv Ja Ja 0 5
515  Dataudlaesning: Reference % Nej Nej -1 3
516  Dataudleesning: Referenceenhed Nej Nej -3 4
517  Dataudleesning: Feedback Nej Nej -3 4
518  Dataudleesning: Frekvens Nej Nej -1 6
519  Dataudlaesning: Frekvens x skalering Nej Nej -2 7
520  Dataudlaesning: Strgm Nej Nej -2 7
521 Dataudleesning: Moment Nej Nej -1 3
522  Dataudleesning: Effekt, kW Nej Nej 1 7
523  Dataudleesning: Effekt, HK Nej Nej -2 7
524  Dataudlaesning: Motorspaending Nej Nej -1 6
525  Dataudlaesning: DC link-spaending Nej Nej 0 6
526  Dataudlaesning: Motortemp. Nej Nej 0 5
527  Dataudlaesning: VLT-temp. Nej Nej 0 5
528 Dataudleesning: Digital indgang Nej Nej 0 5
529  Dataudleesning: Klemme 53, Nej Nej -2 3

analog indgang
530 Dataudleesning: Klemme 54, Nej Nej -2 3

analog indgang
531 Dataudleesning: Klemme 60, Nej Nej -5 3

analog indgang
532  Dataudlaesning: Pulsreference Nej Nej -1 7
533  Dataudleesning: Ekstern reference % Nej Nej -1 3
534  Dataudleesning: Statusord, binzer Nej Nej 0 6
535 Dataudleesning: Bremseeffekt/2 min. Nej Nej 2 6
536  Dataudlaesning: Bremseeffekt/sek. Nej Nej 2 6
537  Dataudlaesning: Kelepladetemperatur Nej Nej 0 5
538  Dataudlaesning: Alarmord, binger Nej Nej 0 7
539  Dataudleesning: VLT-styreord, binzer Nej Nej 0 6
540 Dataudleesning: Advarselsord, 1 Nej Nej 0 7
541 Dataudleesning: Udvidet statusord Nej Nej 0 7
553 Displaytekst 1 Nej Nej 0 9
554  Displaytekst 2 Nej Nej 0 9
557  Dataudlaesning: Motor o/min Nej Nej 0 4
558  Dataudleesning: Motor O/MIN x skalering Nej Nej -2 4
580 Kaldte parameter Nej Nej 0 6
581 Kaldte parameter Nej Nej 0 6
582  Kaldte parameter Nej Nej 0 6
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Fabriksindstil- Konverter-
PNU Parameter ling Omrade Andring 4-Setup  ings Data
# beskrivelse under drift index type
600 Driftsdata: Drifttimer Nej Nej 74 7
601  Driftsdata: Karte timer Nej Nej 74 7
602  Driftsdata: kWh teeller Nej Nej 1 7
603  Driftsdata: Antal indkoblinger Nej Nej 0 6
604  Driftsdata: Antal overophedninger Nej Nej 0 6
605 Driftsdata: Antal overspaendinger Nej Nej 0 6
606 Datalogbog: Digital indgang Nej Nej 0 5
607  Datalogbog: Buskommandoer Nej Nej 0 6
608 Datalogbog: Bus statusord Nej Nej 0 6
609 Datalogbog: Reference Nej Nej -1 3
610 Datalogbog: Feedback Nej Nej -3 4
611  Datalogbog: Motorfrekvens Nej Nej -1 3
612  Datalogbog: Motorspaending Nej Nej -1 6
613  Datalogbog: Motorstrgm Nej Nej -2 3
614  Datalogbog: DC link spaending Nej Nej 0 6
615  Fejllogbog: Fejlkode Nej Nej 0 5
616  Fejllogbog: Tid Nej Nej -1 7
617  Fejllogbog: Veerdi Nej Nej 0 3
618  Reset af kWh teeller Ingen reset Ja Nej 0 5
619  Reset af karte timer teeller Ingen reset Ja Nej 0 5
620  Driftstilstand Normal funktion Nej Nej 0 5
621  Typeskilt: VLT type Nej Nej 0 9
622  Typeskilt: Effektdel Nej Nej 0 9
623  Typeskilt: VLT bestillingsnummer Nej Nej 0 9
624  Typeskilt: Software version nr. Nej Nej 0 9
625  Typeskilt: LCP identifikations nr. Nej Nej 0 9
626  Typeskilt: Database identifikations nr. Nej Nej -2 9
627  Typeskilt: Effektdel identifikations nr. Nej Nej 0 9
628  Typeskilt: Applikations option type Nej Nej 0 9
629  Typeskilt: Applikations option best. nr. Nej Nej 0 9
630  Typeskilt: Kommunikations option type Nej Nej 0 9
631  Typeskilt: Kommunikations option best. nr. Nej Nej 0 9
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Konverter- Data
PNU Parameter Fabriksindstiling  Omrade /Endring 4-Setup  ings-
# beskrivelse under drift index type
700 Relee 6, funktion Klarsignal Ja Ja 0 5
701 Relee 6, TIL-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
702 Relae 6, FRA-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
703 Rele 7, funktion Motor karer Ja Ja 0 5
704 Relee 7, TIL-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
705 Relee 7, FRA-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
706 Relee 8, funktion Net TIL Ja Ja 0 5
707 Relee 8, TIL-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
708 Relae 8, FRA-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
709 Relee 9, funktion Alarm Ja Ja 0 5
710 Relee 9, TIL-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
711  Relae 9, FRA-forsinkelse 0 sek. 0.00-600 sek. Ja Ja -2 6
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u Indeks

A

accelerationstiden

Adresse

Advarsel mod ugnsket start

Advarselsord

Advarsler

Advarsler

Advarsler og alarmer

E

#AEndring af data

#AEndring af gruppe af numeriske dataveerdier

#Endring af numerisk dataveerdi trinlgst

#Endring af tekstveerdi

A

Aktivt Setup

Alarmer

Alarmmeddelelser

Alarmord

AMA

AMA

Analog indgang spaending

Analog indgang strom

analoge indgange

Anvendelse af EMC-korrekte kabler

Apparatdata

Applikation konfiguration

Automatisk motoroptimering

Automatisk motoroptimering, AMA

Automatisk reset

Baudrate

Belastningsfordeling

Betjeningspanel — display

Betjeningspanel displayudleesninger

Betjeningspanelet - betjening ne

Betjeningspanelet - indikeringslamperne

Betjeningspanelet (LCP)

Betjeningstasternes funktion

Bremsefunktion

Bremsemodstand

Bremsetiden

Cc

Catch up

Catch up

Catch-up/Slow-down

D

Datalas

datalogbeger

Dataveerdi, stepvis

DC bremse

DC-bremse

DC-bremsning

DC-holdestrom

decelerationstiden

Digital hastighed op/ned

114
150

175
169
170
169

68
68
68
68

95
169
170
175

83
104
125
126
124

59
161

73
104

83
138

150
43
64
65
65
64
64
65
77
13
77

116
116
122

123
158

68
150
109
121
109
114

71

DIP Switch 1-4

Display - Statusmeddelelser

Display Mode

Displayet

Displaytilstand-valg af udleesningstilstand

Disse regler angér din sikkerhed

Driftstimer,

E

Ekstern 24 V DCforsyning

Ekstern 24 V DC-forsyning

Ekstern motorventilator

Elektrisk installation

Elektrisk installation

Elektrisk installation - 24 Volt ekstern DC-forsyning

Elektrisk installation - bremsekabel

Elektrisk installation - bremsemodstandstemperaturafbryder
Elektrisk installation - bustilslutning

Elektrisk installation - ekstern ventilatorforsyning

Elektrisk installation - EMC-forholdsregler

Elektrisk installation - jording af styrekabler

Elektrisk installation - motorkabler
Elektrisk installation - netforsyning
Elektrisk installation - releeudgang
Elektrisk installation - styrekabler

Elektrisk installation, stramkabler

Encoder feedback

Encoder tilslutning

Encoderfeedback

Encoder-tabsfunktion

enkelte referencer

Enkeltmotor-beskyttelse

ETR

F

Fabriksindstillinger

Fange en roterende motor,

Fastfrys reference

Fastfrys reference/udgangsfunktion

Fastfrys udgang

Feedback

Feedback

Feedback-signal.

Feedbacksignalet

Fejlfinding

Fejllogbog

Forvarmning

Frekvens-bypass

Frileb

Frilobsstop

G

Galvanisk adskilt

Generel advarsel

Generelle tekniske data

H

Harmonisk filter

Hastighed ned

Hastighed op

Hastighed PID

Hastighedsstyring, &ben slojfe

55
166
65
97
66

158

13
45
110
41
53
45
43
43
55
45
56
60
42
41
45
53
46
133
72
123
133
126
43
110

179
147
122
133
122
140
140
124
113
165
159
109
119
150
121

55

10

149
122
122
142
101
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Hastighedsstyring, lukket slgjfe 101
Hoj feedback 118
Hoj frekvens 118 N
Hgj strom 118 Net- og motorforbindelsen el
Hojspaendingstest 41 Netfejl 122
Hurtig afladning 89 Netfejl 138
Hurtig opsaetning 67 Netfejl 148
hurtigt stop 121 Netfejl/hurtig afladning med netfejl inverteret 90
Netforsyning 16
I Netforsyning (L1, L2, L3): 10
Ngjagtigheden af displayudlaesningen (parameter 009-012) 13
indekserede parametre 69 Normal/Hgj overmomentstyring, abenslgjfe 92
Indkobling pa roterende motor 147 Nulstil 121
Indkobling pa roterende motor 91
Indstilling af parametre 73
Initialisering til fabriksindstilling 69 O
Installation af mekanisk bremse 4 Omgivelser 14
Intern stram graenseregulator 93 Ordforklaring 176
Introduktion 3 Overspaendingsstyring 136
IT-net 61
J Parallelkobling af motorer 42
Jog 121 Parameteropsaetning 67
jording 60 Parametervalg 67
Parametre relaeoption 163
K PID til hastighedsstyring 88
PID til processtyring 87
Kabelbgjler 56 PLC .
Kabelleengder 13 Potentiometerreference 71
Keling 39 Power up 99
Koling 40 Preset-reference 121
Konfiguration 101 Preset-referencer 116
Kontrol karakteristikker 14 Process PID 145
Kvikstop 150 Processtyring, lukket slojfe 101
kWh-teeller, 158 Programmering af Momentgraense og stop 93
Programmerings-Setup 95
L Protokol 155
R ) Puls start/stop 71
Léas for datazendring 99
Pulsfeedback 123
Lav feedback 118
Pulsreference 123
Lav frekvens 118
X Pulsreference 132
LCP-kopi 95
) Pulsstart 121
Litteratur 9
Lokal jog 99
Lokal- og fiernbetjening 76 R
Lokal reversering 99 Rampe ned-tiden 114
Lokal stop 98 Rampe op-tiden 114
Rampetype 114
M Reference 94
Reference. 124
Manuel reset 138
X Reference/Feedback enhed 141
Mekanisk bremsekontrol 85
T X Referencefunktion 115
Mekanisk installation 38
i Referencer - multi-referencer 80
Mekaniske mal 35
Referencer - single-referencer 78
Menu mode 67
Referencesignalet 113
Menustruktur 70
Relze 131
Modstandsbremse 136
Relze 132
Momentgraense 116
Releeudgange 13
Momentgraense 117
Relzeudgange: 13
Momentgreense. 124
o Relativ reference 125
Momentkarakteristik 10
o Reset 138
Momentkarakteristik 101
X i Retning 112
Momentstyring, aben slgjfe 101
X . Reversering 121
Momentstyring, hastighedsfeedback 101
o K Reversering 151
Motorens omdrejningsretning 42
RFl-afbryder 61
Motorfase 119
RS 485 55
Motorkabler 56
multi-referencer 125
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S

seriel kommunikation

Setup

Setup kopiering

Setupskift

SFAVM

Sikkerhedsjording

Sikkerhedsstop

Sikringer

slow down

Slow down

Spaendingsniveauet

Sprog

Sprog 001

Start

Start

Start kun mod uret

Start med uret

statormodstanden

Statusord

Stop

Stremreference med hastighedsfeedback

Struktur for Quick menu mode kontra Menu Mode

Styrekabler

Styrekort, 24 V DC-forsyning

Styrekort, analoge indgange

Styrekort, digitale indgange:

Styrekort, digitale/puls- og analoge udgange

Styrekort, puls-/encoder-indgang

Styrekort, RS 485 seriel kommunikation

Styrekorttest

Switchfrekvens

Switchmenster

T

Telegramprofil

Termisk motorbeskyttelse

Termisk motorbeskyttelse

Termistor.

Termistorfaler

Tilslutning af motor

Tilspeendingsmomenter og skruesterrelser

Time out

Totrads start/stop

Totradstransmitter

Triplast

U

U/f-karakteristik

Udgange

Udgangsdata

Udgangsfrekvens

Udleeses via den serielle kommunikationsport

Udligningskabel

Udvidet mekanisk bremsekontrol

Understram

utilsigtet start

\'}

Valg af hastighed

Valg af Opseetning

Valg af parameter

Valg af Setup

VLT 5000 Serie beskyttelse: 15
VLT 5000 Serie beskyttelse: 15
VIt udgangsdata (u, v, w): 10
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